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SMERNICA KOMISIE
z 30. oktébra 1990,

ktorou sa prispdsobuje technickému pokroku smernica Rady 77/649/EHS o aproximdcii pravnych
predpisov ¢lenskych Stitov tykajacich sa vyhladu vodi¢ov motorovych vozidiel

(90/630/EHS)

KOMISIA EUROPSKYCH SPOLOCENSTIEY,

so zretelom na Zmluvu o zaloZeni Eurépskeho hospodarskeho
spolocenstva,

so zretelom na smernicu Rady 77[649/EHS z 27. septembra
1977 o aproximdcii pravnych predpisov clenskych Stitov tyka-
jacich sa vyhladu vodi¢ov motorovych vozidiel (!), naposledy
zmenent a doplnent smernicou Komisie 88/366/EHS (%), a
najmd na jej clanok 5,

kedZe z hladiska ziskanych skisenosti a stavu poznania je
teraz vhodné spresnit testovaci postup stanoveny v prilohe III
k smernici 77/649/EHS, najmi vzhladom na jeho prisposobe-
nie najnoviiemu vyvoju v Eurdpskej hospodarskej komisii
Organizdcie Spojenych ndrodov;

kedZe opatrenia stanovené v tejto smernici st v stlade so
stanoviskom Vyboru pre prispdsobenie smernic odstraiujtcich
technické bariéry obchodu v sektore motorovych vozidiel tech-
nickému pokroku,

PRIJALA TUTO SMERNICU:

Cldnok 1

Priloha Il k smernici 77/649/EHS sa tymto meni a doplia
v stilade s prilohou k tejto smernici.

Cldnok 2

1. S Gc¢innostou od 1. mdja 1991 ziadny clensky $tdt
nesmie z dovodov tykajiicich sa vyhladu:

— odmietnut, vzhladom na typ vozidla, udelit typové schva-
lenie EHS alebo vydat kopiu osvedéenia uvedeného
v poslednej zardzke ¢lanku 10 odseku 1 smernice
70/156[EHS (*), alebo udelit ndrodné typové schvilenie,
alebo

() U.v.ES L 267,19.10.1977, s. 1.
() U.v.ES L 181,12.7.1988, s. 40.
() U.v.ES L 42, 23.2.1970, s. 1.

— zakdzat uvedenie do prevadzky vozidiel,

ak plocha vyhladu vodicov takéhoto typu vozidla alebo takych-
to vozidiel bola stanovend podla smernice 77/649/EHS, zme-
nenej a doplnenej touto smernicou.

2. S Gacinnostou od 1. oktébra 1992 ¢lenské Staty:

— nebudd  dalej vyddvat koépiu osvedcenia uvedeného
v poslednej zardzke c¢lanku 10 odseku 1 smernice
70/156/EHS pre typ vozidla, u ktorého nie je plocha
vyhladu vodicov stanovend podla smernice 77/649/EHS,
zmenenej a doplnenej touto smernicou,

— mozu odmietnuf udelif ndrodné typové schvdlenie typu
vozidla, u ktorého nie je plocha vyhladu vodic¢ov stanovend
podla smernice 77/649/EHS, zmenenej a doplnenej touto
smernicou.

Clanok 3

Clenské $tity vykonajt ustanovenia nevyhnutné na dosiahnutie
siladu s touto smernicou do 1. mdja 1991. Bezodkladne
o tom informuji Komisiu.

Clenské staty uvedd priamo v prijatych ustanoveniach alebo pri
ich tiradnom uverejneni odkaz na tiito smernicu. Podrobnosti
o odkaze upravia ¢lenské $taty.

Cldnok 4
Této smernica je adresovand ¢lenskym $tatom.
V Bruseli 30. oktébra 1990

Za Komisiu
Martin BANGEMANN
podpredseda
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PRILOHA

Priloha III k smernici 77/649/EHS sa nahrddza takto:

LPRILOHA III

POSTUP URCENIA BODU ,H‘ A SKUTOCNEHO UHLA TRUPU PRE POLOHY SEDENIA V MOTOROVYCH

2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

2.7.

2.8.

2.9.

2.10.

2.11.

VOZIDLACH
UCEL

Postup opisany v tejto prilohe sa pouZiva na stanovenie polohy bodu H' a skuto¢ného uhla trupu pre jednu
alebo niekolko poloh sedenia v motorovom vozidle a na overenie vztahu nameranych tdajov ku konstruke-
nym $pecifikdcidm udanym vyrobcom vozidla ().

DEFINICIE

Na tcely tejto prilohy:

Referencny tidaj' znamend jednu alebo nickolko nasledujticich charakteristik polohy sedenia:
bod H‘ a bod R‘ a ich vztah,

skuto¢ny uhol trupu a konstrukény uhol trupu a ich vztah.

[Trojrozmerny mechanizmus na urcenie bodu H' (3 DH machine) znamena zariadenie pouZivané na stanovenie
bodov H' a skuto¢nych uhlov trupu. Toto zariadenie je opisané v doplnku 1 k tejto prilohe.

,Bod H* znamend stred otdcania trupu a stehna 3 DH mechanizmu umiestneného na sedadle vozidla podla
niz§ie uvedeného bodu 4. Bod H‘ lezi v strede osi zariadenia spdjajiceho krazky priezornikov na oboch
strandch mechanizmu. Bod ,H' teoreticky zodpovedd bodu ,R‘ (tolerancie pozri bod 3.2.2 nizsie). Len ¢o je
bod H' stanoveny postupom opisanym v bode 4, povazuje sa za pevny bod vo vztahu k caltineniu sedadla
a pri jeho nastavovani sa pohybuje spolu s nim.

,Bod R alebo referencny bod sedenia’ znamend konstrukény bod urceny vyrobcom vozidla pre kazdd polohu
sedenia a stanoveny so zretelom na trojrozmerny referencny systém.

,Ciara trupu’ znamend os tyce trojrozmerného mechanizmu, tGplne sklopeného dozadu.

,Skutocny uhol trupu’ znamend uhol merany medzi vertikdlou prechddzajicou bodom H‘ a Ciarou trupu
pomocou uhlomernej stupnice sklonu chrbta na trojrozmernom mechanizme. Skuto¢ny uhol trupu teoreticky
zodpovedd konstrukénému uhlu trupu (tolerancie pozri bod 3.2.2 niZsie).

Konstrukény uhol trupu’ znamend uhol merany medzi vertikdlou prechddzajucou bodom R‘ a ¢iarou trupu
v polohe zodpovedajiicej konstrukénej polohe operadla sedadla, stanovenej vyrobcom vozidla.

JRovina simernosti sediacej osoby' (C[LO) znamend strednt rovinu trojrozmerného mechanizmu umiestneného
v kazdej konstrukénej polohe sedenia; je reprezentovand stradnicou bodu H' na osi Y. Pri samostatnych
sedadldch je rovina simernosti sedadla totoznd s rovinou simernosti sediacej osoby. Pri ostatnych sedadldch
$pecifikuje rovinu stimernosti sediacej osoby vyrobca.

[Trojrozmerny referencny systém‘ znamend systém opisany v doplnku 2 k tejto prilohe.

Vychodiskové znacky' sa fyzické body (otvory, plochy, znacky alebo vribky) na karosérii vozidla urcené
vyrobcom.

Meracia poloha vozidla® znamend polohu vozidla ur¢ent sdradnicami vychodiskovych znaciek v trojrozmernom
referenénom systéme.

(') Ak nemoze byt v ktorejkolvek polohe sedenie iné nez na prednych sedadlch, urceny bod ,H* s pouZitim trojrozmerného
mechanizmu alebo postupov sa moze, podla uvazenia prislusného orgdnu, brat ako referencny bod ,R“ udany vyrobcom.
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3.1.

3.2

3.2.1.

3.2.2.

3.2.3.

3.2.4.

3.2.5.

4.1.

4.2.

4.3.

4.4.

POZIADAVKY

Uvedenie ddajov

Pre kazdi polohu sedenia, pri ktorej sa na preukdzanie splnenia ustanoveni tejto smernice vyZzaduji
referenéné tdaje, na formuldri uvedenom v doplnku 3 k tejto prilohe sa predlozia vietky alebo tieto vhodne
vybrané tdaje:

stradnice bodu ,R‘ vzhladom na trojrozmerny referenény systém;
konstrukény uhol trupy;

vietky tdaje potrebné na nastavenie sedadla (ak je nastavitelné) do meracej polohy uvedenej v bode 4.3
nizsie.

Vztah medzi nameranymi hodnotami a konstrukénymi Specifikdciami

Stdradnice bodu H* a hodnota skutoéného uhla trupu, ziskané postupom uvedenym v bode 4, sa porovnajl
jednotlivo so sdradnicami bodu ,R* a hodnotou konstrukéného uhla trupu, ktoré udal vyrobca vozidla.

Vzdjomné polohy bodu ,R* a bodu H* a vztah medzi konstrukénym uhlom trupu a skuto¢nym uhlom trupu
sa pre prislu$ni polohu sedenia povazuji za uspokojivé, ak bod ,H' urceny svojimi stradnicami lezi vnitri
Stvorca s dlzkou strany 50 mm, s horizontdlnymi a vertikdlnymi stranami, ktorého uhlopriecky sa pretinaji
v bode R, a ak sa skuto¢ny uhol trupu 1isi od konstrukéného uhlu maximélne o 5°.

Ak st tieto podmienky splnené, pouzije sa bod R a konstrukény uhol trupu na preukdzanie splnenia
ustanoven{ tejto smernice.

Ak bod JH alebo skutoény uhol trupu nesplfiajii poziadavky bodu 3.2.2, bod H' a skutoény uhol trupu sa
urtia efte dvakrét (celkove trikrdt). Ak vysledky dvoch z tychto troch postupov splfajii poziadavky, uplatnia sa
podmienky bodu 3.2.2.

Ak vysledky najmenej dvoch z troch postupov opisanych v bode 3.2.4 nespliiajii poziadavky bodu 3.2.2
alebo ak sa overenie nemoze vykonat, pretoze vyrobca vozidla neposkytol tdaje tykajice sa polohy bodu R’
alebo konstrukéného uhla trupu, pouzije sa tazisko troch nameranych bodov alebo aritmeticky priemer troch
nameranych uhlov a tieto sa povazuji za aplikovatelné vo vsetkych pripadoch, ked je v tejto smernici
zmienka o bode ,R* alebo konstrukénom uhle trupu.

POSTUP STANOVENIA BODU H' A SKUTOCNEHO UHLA TRUPU

Vozidlo sa pripravuje podla uvdzenia vyrobcu na teplotu 20 °C + 10 °C tak, aby bolo zabezpecené, ze
materidl sedadla dosiahne izbovi teplotu. Ak sa sedadlo, ktoré md byt testované, dosial nepouzilo, usadi sa
na sedadlo osoba s hmotnostou 70 az 80 kg alebo zariadenie dvakrt pocas jednej mindty, aby sa ohla
sedacia Cast a operadlo. Na ziadost vyrobcu zostant tplné zostavy sedadiel nezatazené minimédlne 30 mindt
pred instaldciou trojrozmerného mechanizmu.

Vozidlo v meracej polohe je definované v bode 2.11.

Sedadlo, ak je nastavitelné, sa najprv nastavi do najzadnejsej krajnej normdlnej polohy na riadenie alebo na
jazdu podla tdajov vyrobcu, pricom sa berie do Gvahy len pozdlzne nastavenie sedadla s vylicenim posunu
sedadla pouzivaného na iné Gcely, ako st normélne polohy na riadenie alebo jazdu. Ak existuji iné sposoby
nastavenia (vertikdlne, uhlové, nastavenie operadla sedadla atd.), tieto sa nastavia podla Specifikicie vyrobcu
vozidla. Pri odpruzenych sedadlich sa napevno zafixuje vertikdlna poloha tak, aby zodpovedala normalnej
polohe na riadenie podla $pecifikdcie vyrobcu.

Oblast polohy na sedenie, ktord je v styku s trojrozmernym mechanizmom, sa pokryje bavlnenou tkaninou
dostato¢ného rozmeru a vhodnej Struktdry, opisani ako obycajnd bavlnend tkanina s 18,9 nite na cm? a
véaziaca 0,228 kg/m?, alebo pletenou ¢i netkanou textiliou s ekvivalentnymi charakteristikami.

Ak sa test vykondva na sedadle mimo vozidla, musi mat podlaha, na ktorej je sedadlo umiestnené, tie isté
zdkladné charakteristiky (') ako podlaha vozidla, v ktorom sa méd sedadlo pouZzit.

(") Uhol sklonu, vyskovy rozdiel upevnenia sedadla, Struktira povrchu atd.
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4.5.

4.6.

4.7.

4.7.1.

4.7.1.1.

4.7.1.2.

4.7.2.

4.7.3.

4.8

4.9.

4.9.1.

4.9.2.

4.10.

4.11.

4.12.

Zostava sedacej a chrbtovej Casti trojrozmerného mechanizmu sa umiestni tak, aby rovina simernosti sediacej
osoby (C/LO) bola totoznd s rovinou simernosti trojrozmerného mechanizmu. Na Ziadost vyrobcu moze byt
mechanizmus posunuty smerom dovnttra vzhladom na C/LO, ak je umiestnend tak daleko smerom von, Ze
hrana sedadla nedovoli vyrovnanie mechanizmu.

K panve sedacej Casti sa bud jednotlivo, alebo s pouzitim T-tyCe a zostavy dolnych koncatin pripoja zostavy
dolnych koncatin, Priamka prechddzajiica krizkami priezorov bodu H' md byt rovnobeznd so zikladiiou
a kolmd na pozdlznu rovinu simernosti sedadla.

Poloha chodidiel a n6h mechanizmu sa nastavi takto:
Konstrukénd poloha sedenia: vodic a ostatni cestujiici na prednych sedadldch

Obidve zostavy chodidiel a néh sa posunt dopredu tak, Ze chodidld zaujmd, ak je potrebné, prirodzent
polohu na podlahe medzi ovlddacimi peddlmi. Ked je to mozné, lavé chodidlo m4 byt umiestnené priblizne
v t¢j istej vzdialenosti vlavo od roviny stimernosti trojrozmerného mechanizmu, ako je pravé chodidlo nohy
umiestnenej vpravo. Libela overujica prie¢nu orientdciu trojrozmerného mechanizmu sa uvedie do horizon-
talnej polohy prestavenim panvy sedacej casti, ak je to potrebné, alebo nastavenim zostdv chodidiel a noh
smerom dozadu. Priamka prechddzajica krizkami priezorov bodu H* sa udrzi kolmo na pozdlznu rovinu
sumernosti sedadla.

Ak sa lavd noha nemoze udrzat v polohe rovnobeZnej s pravou nohou a lavé chodidlo sa nemdze podopriet
konstrukciou podlahy, posiva sa dovtedy, kym nie je podoprené. Zameranie kriizkov priezorov bodu H' sa
md zachovat.

Konstrukénd poloha sedenia: cestujiici na zadnych sedadldch

Pri zadnych alebo pomocnych sedadlich sa nohy umiestnia, tak ako ur¢i vyrobca. Ak potom chodidld
spocivaju na Castiach podlahy v rozdielnych vyskach, chodidlo, ktoré ako prvé pride do styku s prednym
sedadlom, sluzi ako referencné a druhé chodidlo sa nastavi tak, aby libela uddvajiica prie¢nu orientdciu sedacej
Casti zariadenia ukazovala horizontdlnu polohu.

Ostatné konstrukcné polohy na sedenie:

Dodrzi sa vieobecny postup opisany v bode 4.7.1 s vynimkou, Ze chodidld sa umiestnia tak, ako 3pecifikuje
vyrobca.

Nasad{ sa holenné a stehenné zédvazie a vyrovnd sa trojrozmerny mechanizmus.

Chrbtovd panva sa sklopi dopredu na doraz a trojrozmerny mechanizmus sa posunie od operadla sedadla
prostrednictvom T-tyce. Trojrozmerny mechanizmus sa znova usadi na sedadlo jednou z nasledujicich met6d:

Ak ma trojrozmerny mechanizmus tendenciu klzania dozadu, pouzije sa nasledujtici postup. Mechanizmus sa
nechd sklznut dozadu, az kym uZ nie je potrebné vyvijat horizontdlne zadrZiavajice zatazenie na T-ty¢, t. j.
az sa panva sedacej Casti dotkne operadla sedadla. Ak je to potrebné, upravi sa poloha holennej Casti dolnej
koncatiny.

Ak trojrozmerny mechanizmus nemé tendenciu kizania dozadu, pouzije sa nasledujtici postup. Mechanizmus
sa posunie dozadu posobenim horizontdlneho zataZenia na T-ty¢ smerom dozadu, aZ sa panva sedacej Casti
dotkne operadla sedadla (pozri obrdzok 2 dodatku 1 k tejto prilohe).

Na zostavu panvy sedacej a chrbtovej Casti trojrozmerného mechanizmu v priesecniku bedrovej uhlomerne;
stupnice a puzdra T-tyCe sa pouzije zataZenie 100 * 10 N. Smer poOsobenia zafazenia sa udrziava pozdlz
priamky prechddzajicej uvedenym priesecnikom k bodu tesne nad puzdrom stehennej tyce (pozri obrdzok 2
dodatku 1 k tejto prilohe). Potom sa panva chrbtovej Casti opatrne vriti na operadlo sedadla. Pocas tejto
poslednej Casti postupu sa dbd, aby sa zabranilo sklznutiu figuriny smerom dopredu.

Nasadi sa pravé a lavé zdvazie sedacej Casti a potom striedavo osem zdvazi trupu. Udrzi sa vodorovnd poloha
trojrozmerného mechanizmu.

Chrbtovd panva sa sklopi dopredu, aby sa uvolnilo napitie na operadle sedadla. Trojrozmernym mechaniz-
mom sa kyva zo strany na stranu v rozsahu 10° (5° na kazdd stranu od vertikdlnej roviny simernosti) pocas
troch Gplnych cyklov, aby doslo k uvolneniu nahromadenych trecich sil medzi mechanizmom a sedadlom.
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4.13.

4.14.

4.14.1.

4.14.2

4.15.

4.16.

4.16.1.
4.16.2.

Pocas kyvania moze mat T-ty¢ trojrozmerného mechanizmu tendenciu k odklonu od ur¢eného horizontalne-
ho a vertikdlneho nastavenia. T-ty¢ musi byt preto pocas kyvavych pohybov pridrzand s pouzitim primeranej
bocnej sily. Je potrebné dbat o to, aby pri drzani T-tyce a kyvani mechanizmom bolo zabezpecené, Ze nebudi
nedmyselne vnasané vonkajsie sily vo vertikdlnom smere alebo v smere pozdlznom.

Chodidld trojrozmerného mechanizmu sa nemajd pri tomto kroku pridrziavat ani drzat. Ak chodidld zmenia
polohu, malo by sa umoznit, aby v tejto polohe zatial zostali.

Chrbtovd panva sa opatrne vrati na operadlo sedadla a skontroluje sa, ¢i st obe libely v nulovej polohe. Ak
doslo pocas kyvavych pohybov trojrozmerného mechanizmu k akémukolvek posunu chodidiel, musia byt
znovu uvedené do polohy takto:

Striedavo sa zdvihne kazdé chodidlo nad podlahu o najmensiu nevyhnutné mieru, az kym uz nedochddza
k Ziadnemu dodatoénému pohybu chodidla. Pri tomto zdvihani si chodidld volne oto¢né a nemaji byt
pouzité ziadne dopredné alebo bocné zatazenia. Po spitnom umiestneni kazdého chodidla do dolnej polohy
mé byt pita v styku s Castou konstrukcie na to urcenou.

Skontroluje sa nulovd poloha bocnej libely; ak je to potrebné, pouzije sa bo¢né zatazenie v hornej Casti
chrbtovej panvy tak, aby bola vyrovnand panva sedacej casti panvy trojrozmerného mechanizmu na sedadle.

Pri drzani T-tyce proti skiznutiu trojrozmerného mechanizmu dopredu po sedacej casti sedadla sa postupuje
takto:

a) chrbtovd panva sa vriti k operadlu sedadla;

b) striedavo sa pouziva a uvolfiuje horizontdlne zataZenie pdsobiace smerom dozadu, nepresahujiice 25 N,
do tyce uhla chrbta priblizne vo vyske stredu trupovych zavazi, az kym uhlomernd stupnica uhla chrbta
neukdze, ze bola dosiahnutd stdla poloha po uvolneni zataZenia. Md sa dbat o to, aby bolo zabezpecené,
Ze na trojrozmerny mechanizmus nebudd posobit Ziadne vonkajsie zataZenia smerujice dole alebo do
strdn. Ak je potrebné iné nastavenie polohy trojrozmerného mechanizmu, sklopi sa chrbtovd panva
dopredu, vykond sa znova vyrovnanie a opakuje sa postup podla bodu 4.12.

Vykonajt sa vSetky merania:
Stdradnice bodu H* sa meraji vzhladom na trojrozmerny referencny systém.

Skuto¢ny uhol trupu sa odcita na uhlomernej stupnici trojrozmerného mechanizmu s tyCou sklopenou tdplne
dozadu.

Ak sa pozaduje znovu usadit trojrozmerny mechanizmus, zostava sedadla pred opdtovnym usadenim by mala
byt nezatazend pocas minimdlne 30 mindt. Trojrozmerny mechanizmus by nemal byt ponechany zatazeny na
zostave sedadla dlhsie, nez je Cas potrebny na vykonanie testu.

Ak sa sedadld v tom istom rade mozu povazovat za podobné (lavicové sedadlo, identické sedadld atd.), urci sa
len jeden bod H' a jeden ,skuto¢ny uhol trupu‘ pre kazdy rad sedadiel, pricom trojrozmerny mechanizmus
opisany v dodatku 1 k tejto prilohe je usadeny na mieste povazovanom pre tento rad za reprezentativne.
Tymto miestom je:

v pripade predného radu sedadlo vodica;

v pripade zadného radu alebo radov vonkajsie sedadlo.
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Dodatok 1

OPIS TRO]ROZMERNEHO MECHANIZMU PRE STANOVENIE BODU H' (') (3 DH machine)

1. Chrbtovd panva a panva sedacej casti

Chrbtovd panva a panva sedacej Casti si vyhotovené z vystuzeného plastu a kovu; tieto simuluji Tudsky trup
a stehnd a si mechanicky oto¢né v bode H'. K ty¢i zavesenej otdcavo v bode H' je pripojend uhlomernd stupnica
na meranie skutoéného uhla trupu. Nastavitelnd stehennd ty¢, upevnend k panve sedacej Casti, urCuje os stehien
a sluzi ako zdkladnd priamka pre uhlomernt stupnicu bedrového uhla.

2. Prvky tela a dolnych koncatin

Dolné casti koncatin si spojené so zostavou panvy sedacej Casti T-tyCe spdjajucej kolend, ktord je priecnym
ndstavcom nastavitelnej stehennej tyce. V segmentoch dolnych casti koncatin s usporiadané stupnice na meranie
kolennych uhlov. Zostavy obuvi a chodidiel st ciachované na meranie uhla chodidla. Dve libely orientuji zariadenie
v priestore. Zdvazia prvkov tela si umiestnené v zodpovedajicich taziskdch, aby bol vyvolany priehyb sedadla
rovnocenny muzovi s hmotnostou 76 kg. Vsetky spoje trojrozmerného mechanizmu by mali byt kontrolované, ¢i
st volne pohyblivé bez viditelného trenia.

(") Mechanizmus zodpovedd opisu v norme 1SO 6549-1980. Pre podrobnosti konstrukcie figuriny je potrebné obrtit sa na Society of
Automotive Engineers (SAE), 400 Commonwealth Drive, Warrendale, Pennsylvania 15096, United States of America.
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Obrdzok 1
OZNACENIE PRVKOV TRO]ROZMERNEHO MECHANIZMU

Testovacia ty¢

Chrbtovd panva

Zéves zdvaiia

Libela uhlu chrbita

Uhlomernd stupnica

Uhlomernd stupnica bedrového uhlu
chrbtového uhlu

Panva sedacej Casti

Podlozka pre stehenné zdvaZie
Krizok priezornika
bohu “H”

Oto¢ny &ap bohu"H”

S J
/ Prie¢na libela

Stehennd ty

T-ty< spéjajiica kolend

Uhlomernd stupnica kolenného uhlu

Uhlomernd stupnica uhlu medzi chodidlom a holennou &ast’ou
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Obrdzok 2

ROZMERY PRVKOV TRO}ROZMERNEHO MECHANIZMU A ROZLOZENIE ZATAZENIA

Smer a bpdy pdsobenia
zat’aZenia

Menitel'né
0d 108 do 424 mm

-

((((’ Trupové zévaZia

Zévazie sedacej
Casti

~
432 mm
m ZévaZie stehien

417 mm

Zivazie dolnych kon¢atin
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Dodatok 2

TROJROZMERNY REFERENCNY SYSTEM

1. Trojrozmerny referencny systém je urCeny tromi pravouhlymi rovinami stanovenymi vyrobcom vozidla (pozri

obrédzok) (!).

2. Meracia poloha vozidla je stanovend umiestnenim vozidla na podpernom povrchu tak, aby stiradnice vychodisko-
vych znadiek zodpovedali hodnotdim udanym vyrobcom.

3. Sdradnice bodu R‘ a bodu H' st stanovené vo vztahu k vychodiskovym znackdm urcenym vyrobcom vozidla.

Vertikélna rovina Y
(vertikdlna pozdlZba rovina
prechddzajiica bodom nula)

+ Z I

Vertikdlna rovina X "
(vertikédlna prie¢na rovina ‘ /] ‘ %
prechddzajiica bodom nula) V/ —a

. /
T T Z5A
%

+Y

Horizontédlna rovina
Z (Horizonté4lna
rovina prechddzajiica
bodom nula)

Podperny povrch

Trojrozmerny referencny systém

(") ) Referencny systém zodpovedd norme ISO 4130-1978.



230 Uradn)'r vestnik Eurdpskej tnie 13/zv. 10

Dodatok 3

REFERENCNE UDAJE TYKAJUCE SA POLOH SEDENIA

1. Kédovanie referencnych tidajov

Referencéné tdaje sa zaznamendvaji postupne pre kazdG polohu sedenia. Polohy sedenia st identifikované
dvojcifernym kédom. Prvy znak je arabské &islo a oznacuje rad sedadiel poinajic odpredu dozadu vozidla.
Druhy znak je velké pismeno, ktoré oznacuje polohu miesta na sedenie v rade pri pozorovani v smere
dopredného pohybu vozidla; musia sa pouZit nasledujlice pismend:

— L = favé

— C = stredné

— R = pravé

2. Opis meracej polohy vozidla

2.1. Stradnice vychodiskovych znaciek
) S TN
D U
L e e

3. Zoznam referencnch tidajov

3.1. Poloha Sedenia: .......c.oiviiniiiii i

3.1.1.  Sdaradnice bodu ,R*

3.1.2.  Konstrukény uhol trupu: ...

3.1.3.  Specifikicia nastavenia sedadla (?)

Pozndmka: Zoznam referenénych ddajov pre daldie polohy sedenia sa uvedie v bodoch 3.2, 3.3 atd.

() Nehodiace sa pre¢iarknite’.



