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SMERNICA RADY
z 20. mdja 1975

o aproximdcii privnych predpisov c¢lenskych krajin tykajicich sa riadenia kolesovych
polnohospodirskych alebo lesnych traktorov

(75/321/EHS)

RADA EUROPSKYCH SPOLOCENSTIEY,

so zretelom na Zmluvu o zaloZeni Eurépskeho hospodarskeho
spolocenstva a najma na jej ¢lanok 100,

so zretelom na ndvrh Komisie,
so zretelom na stanovisko Zhromazdenia ('),

so zretelom na stanovisko Hospodarskeho a socidlneho vybo-
ru (%),

kedze technické poziadavky, ktorym musia traktory vyhovovat
podla vnitrostitnych zdkonov, stvisia okrem iného s riadenim;

kedZze sa tieto poziadavky lisia medzi ¢lenskymi $tatmi; kedZze
z tohto dovodu je potrebné, aby vietky clenské krajiny prijali
tie isté poziadavky bud tak, Ze nimi doplnia, alebo nahradia
svoje jestvujiice pravidld, najmd preto, aby bolo mozné pou-
zivat typovy schvalovaci postup EHS, ktory bol predmetom
smernice Rady ¢. 74/150/EHS () zo 4. marca 1974
o aproximdcii pravnych predpisov ¢lenskych $titov o typovom
schvaleni kolesovych polnohospodarskych alebo lesnych trak-
torov, a ktory treba pouzit na kazdy typ traktora,

PRIJALA TUTO SMERNICU:

Cldnok 1

1. Pojem ,polnohospodarsky alebo lesny traktor” predstavu-
je akékolvek motorové vozidlo, vybavené kolesami alebo ne-
kone¢nymi pasmi s najmenej dvomi ndpravami, ktorého hlavna
funkcia spociva v tahovom vykone, ktoré je hlavne urcené na
tahanie, tlaenie a na pohon alebo nesenie urcitého naradia,
strojov. alebo  privesov,  urenych  pre  pouzitie
v polnohospodérstve alebo lesnictve. Moze byt vybavené tak,
aby viezlo néklad alebo osoby.

2. Tato smernica plati len pre traktory, definované
v predchddzajicom odseku, ktoré sii vybavené vzduchovymi
pneumatikami a ktoré maji dve ndpravy a maximédlnu kon-
Strukénd rychlost 6 az 25 kilometrov za hodinu.

() U.v.ES C 160, 18.12.1969, s. 29.
() U.v.ES C 48, 16.4.1969, s. 21.
() U.v.ES L 84, 28.3.1974, s. 10.

Cldnok 2

Ziadny ¢lensky stat nemoze odmietnuf udelit typové schvélenie
podla EHS alebo vnitrostitne typové schvilenie traktora
z dovodov, tykajacich sa riadenia, ak riadenie vyhovuje pozia-
davkdm stanovenym v prilohe.

Cldnok 3
Clensky stit nemoze odmietnuf registrdciu alebo zakazat pred-
aj, uvedenie do Cinnosti, alebo pouzivanie traktorov z dovodov
tykajicich sa riadenia, ak riadenie vyhovuje poziadavkdm sta-
novenym v prilohe.

Cldnok 4

Vsetky zmeny potrebné na prisposobenie poziadaviek uvede-

nych v prilohe technickému pokroku sa prijimaji v stlade

s postupom uvedenym v ¢ldnku 13 smernice 74/150/EHS.
Cldnok 5

1. Clenské stity prijma predpisy potrebné na dosiahnutie
stladu s touto smernicou do 18 mesiacov od jej ozndmenia.
Thned o tom budi informovat Komisiu.

2. Clenské stéty ozndmia Komisii znenie zékladnych ustano-
ven{ vnitro$titneho prava, ktoré prijmi v oblasti upravenej
touto smernicou.

Cldnok 6
Tdto smernica je adresovand clenskym §tdtom.
V Bruseli 20. mdja 1975

Za Radu

predseda
R. RYAN
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1.1.

1.2.

1.2.1.

1.2.1.1.

PRILOHA

VYMEDZENIE POJMOV

,Riadenie*

Pojem ,riadenie” predstavuje celé zariadenie, ktorého tcelom je menit smer pohybu traktora.
Mozno uvazovat, Ze riadenie obsahuje:

— ovladanie riadenia

— mechanizmus riadenia;

— riadené koles3;

— tam, kde je to praktické, Specidlne zariadenie, vytvérajiice pridavni alebo nezavisld energiu.
,Ovlddanie riadenia*

Pojem ,ovlddanie riadenia“ predstavuje td Cast, ktorti priamo ovldda vodi¢ pri riadeni traktora.
,Mechanizmus riadenia“

Pojem ,mechanizmus riadenia“ predstavuje vietky prvky medzi ovlddanim riadenia a riadenymi kolesami
s vynimkou 3pecidlneho zariadenia, spominaného v bode 1.1.4. Mechanizmus riadenia moze byt mecha-
nicky, hydraulicky, pneumaticky, elektricky, alebo moze byt kombindciou tychto druhov.

JRiadené kolesd*

Pojem ,riadené kolesd“ predstavuje:

— kolesd, u ktorych nastavenie osi mozno priamo alebo nepriamo menit vzhladom na os traktora
s cielom dosiahnut zmenu v smere pohybu traktora;

— vietky kolesa kibovych traktorov;

— kolesd na tej istej ndprave, ktorych rychlost mozno menit s cielom dosiahnut zmenu v smere pohybu
traktora;

Samostatne vedené vychylovacie kolesd nie st riadené kolesd.
,,Specia’lne zariadenie®

Pojem ,$pecidlne zariadenie” predstavuje td Cast riadenia, ktorou sa vytvdra pridavnd alebo nezévisla sila.
Pridavnd alebo nezdvisld silu mozno vytvdrat [ubovolnym mechanickym, hydraulickym, pneumatickym
alebo elektrickym systémom, alebo Tubovolnou kombindciou tychto systémov (napriklad olejovym cerpad-
lom, kompresorom, batériou atd").

,Rdzne typy riadenia“

V zévislosti od zdroja energie, ktord je potrebnd na vychylovanie riadenych kolies st urcené nasledujice
typy riadenia:

Rucné riadenie, v ktorom sa sila, potrebnd na riadenie, vytvdra iba silou svalov vodica;
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1.2.1.2.

1.2.1.3.

1.3.

2.1.

2.2.

2.2.1.

2.2.1.1.

2.2.1.2.

2.2.1.3.

2.2.2.

2.2.2.1.

2.2.2.2.

2.2.2.3.

Riadenie s posilfiovacom, v ktorom sa sila potrebnd na riadenie vytvdra tak silou svalov vodica, ako aj
v $pecidlnom zariadeni, spominanom v bode 1.1.4;

Riadenie, v ktorom sa sila potrebnd na riadenie vytvdra za normdlnych podmienok iba v 3pecidlnom
zariadeni, spominanom v bode 1.1.4, ale ktoré v pripade poruchy $pecidlneho zariadenia umozriuje, aby sa
pre riadenie vyuzila sila svalov vodica, sa povaZuje za ,riadenie s posilfiovacom®.

Strojové riadenie, v ktorom sa sila, potrebnd na riadenie, vytvdra iba v $pecidlnom zariadeni, spominanom
v bode 1.1.4.

Némaha, vynaloZend na riadenie

Pojem ,ndmaha, vynaloZend na riadenie predstavuje silu, ktorou vodi¢ pri riadeni traktora posobi na
ovlddanie riadenia.

POZIADAVKY NA KONSTRUKCIU, VYBAVENIE A KONTROLY

Vseobecné poziadavky

Riadenie musi zabezpecovat lahké a bezpecné ovlddanie traktora a musi vyhovovat podrobnym poziadav-
kdm, uvedenym v bode 2.2.

Podrobné poziadavky

Ovlddanie riadenia

Ovlddanie riadenia sa musi dat lahko pouzivat a uchopit. Musi byt skonstruované takym sposobom, aby
umozilovalo postupné vychylovanie. Smer pohybu ovlidania riadenia musi zodpovedat Ziadanej zmene
smeru traktora.

Ndmaha, vynalozend na riadenie, ktord sa vyzaduje na dosiahnutie kruhu otdcania s polomerom 12 m,
po¢nic z priameho smeru vpred, nesmie prekrocit 25 daN. Ak v pripade riadenia s posilfiovacom zlyhd
pomocny zdroj energie, pozadovand ndmaha, vynaloZend na riadenie, nesmie prekrocit 60 daN.

Kvoli kontrole plnenia poZiadavky, uvedenej v bode 2.2.1.2, traktor opiSe $pirdlovy pohyb pri rychlosti 10
kilometrov za hodinu, po¢niic z priameho smeru vpred, na suchom, plochom povrchu vozovky, ktory
poskytuje dobri prilnavost pneumatik Zaznamend sa ndmaha, vynaloZend na ovlddanie riadenia do
okamihu, kedy sa riadenie dostane do polohy, zodpovedajiicej zaciatku pohybu traktora po kruhu otdcania
s polomerom 12 m. Doba trvania tohto manévru (¢asovy interval od okamihu, v ktorom sa po prvy raz
pohlo ovlddanim riadenia, do okamihu, kedy ovlddanie riadenia dosiahne polohu, v ktorej sa robia merania)
nesmie prekrocit paf sekind v normdlnych pripadoch a osem sekind v pripade poruchy Specidlneho
zariadenia. Jeden manéver sa musi urobit dolava a jeden doprava.

Na ucely skasky musi byt traktor naloZeny az po jeho technicky povoleni maximalnu hmotnost; tlaky
v pneumatikich a rozloZenie hmotnosti na ndpravy musi vyhovovat pokynom vyrobcu.

Mechanizmus riadenia

Riadenie nemusi obsahovat bud elektricky alebo plne pneumaticky mechanizmus riadenia.

Mechanizmus riadenia musi byt skonstruovany tak, aby plnil akékolvek prevddzkové poziadavky. Musi byt
lahko pristupny pre potreby tidrzby a kontroly.

V pripade mechanizmu riadenia, ktory nie je plne hydraulicky musi byt mozné riadit traktor aj v pripade
poruchy hydraulickych alebo pneumatickych prvkov mechanizmu riadenia.
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2.2.2.4.

2.2.2.4.1.

2.2.2.4.2.

2.2.2.43.

2.2.3.
2.2.3.1.
2.2.4.
2.2.4.1.

2.2.4.1.1.

2.2.4.1.2.

2.2.4.1.2.1.

Mechanizmus riadenia, ktory sa ovldda len hydraulicky a ma $pecidlne zariadenie, spominané v bode 1.1.4,
musi plnit nasledujice poziadavky:

Cely okruh alebo jeho cast musia byt chrdnené proti nadmernému tlaku jednym alebo viacerymi
obmedzova¢mi tlaku.

Obmedzovace tlaku musia byt nastavené tak, aby nebol prekroceny tlak T, rovny maximdlnemu pracovné-
mu tlaku, ktory uvddza vyrobca.

Charakteristiky a rozmery potrubi musia byt také, aby rarky odolali Stvorndsobku tlaku T (povolenému
obmedzova¢mi tlaku) a musia byt chrdnené na miestach a usporiadané tak, aby bolo nebezpecie
poskodenia ndrazom alebo rusivym zdsahom zmensené na minimum, a aby bolo mozné povazovat
nebezpecie poskodenia trenim za zanedbatelné.

Riadené kolesd
Vsetky kolesd mozu byt riadené.
Specidlne zariadenie

Specidlne zariadenie definované v bode 1.1.4 pouzivané v typoch riadenia spominanych v bodoch 1.2.1.2
a 1.2.1.3 je prijatelné za nasledujtcich okolnosti:

Ak je traktor vybaveny riadenim s posilfiovatom podla definicie v bode 1.2.1.2, musi byt mozné riadit ho
aj v pripade poruchy S3pecidlneho zariadenia, ako uz bolo uvedené v bode 2.2.1.2. Ak riadenie
s posilfiovacom nemd vlastny zdroj energie, musi byt vybavené zdsobnikom energie. Tento zdsobnik
energie mozno nahradif autonémnym zariadenim, zabezpecujicim doddvku energie riadeniu, ktoré mé
prednost pred inymi systémami, ktoré st pripojené k spolo¢nému zdroju energie. Riadiaci a brzdovy
systém nesmi mat spolo¢ny zdroj energie. Ak je zdrojom energie stlaceny vzduch, zdsobnik vzduchu musi
byt chrdneny spitnym ventilom.

Tam, kde energiu na riadenie za normdlnych okolnosti doddva iba $pecidlne zariadenie, spominané v
bode 1.1.4, musi byt riadenie s pridavnou energiou vybavené takym zariadenim, ktoré v pripade, ze pri
poruche 3pecidlneho zariadenia prekro¢i ndmaha vynaloZend na riadenie, 25 daN, musi vydat viditelnym
alebo zvukovym signdlom vystrahu o vzniku takejto poruchy.

Ak je traktor vybaveny strojovym riadenim podla definicie v bode 1.2.1.3 a za predpokladu, Ze toto
riadenie méd plne hydraulicky mechanizmus riadenia, musi byt v pripade poruchy tohto 3pecidlneho
zariadenia mozné urobit dva manévre, $pecifikované v bode 2.2.1.3, s pouzitim $pecidlneho pridavného
zariadenia. Tym $pecidlnym pridavnym zariadenim moze byt zdsobnik stlaceného vzduchu alebo plynu.
Olejové Cerpadlo alebo kompresor mozno pouzit ako $pecidlne pridavné zariadenie, ak je toto zariadenie
pohdnané otdcanim kolies traktora a ak ho nemozno odpojit od kolies. V pripade poruchy 3pecidlneho
zariadenia musi byt vizudlnym alebo zvukovym signdlom dana vystraha o vzniku takejto poruchy.

Ak je to $pecidlne zariadenie pneumatické, musi byt vybavené zdsobnikom stlaceného vzduchu, chrinenym
spatnym ventilom. Objem zdsobnika stlaceného vzduchu sa musi vypocitat tak, aby bolo mozné urobit
prinajmensom sedem uplnych oticok (od jedného uzavretia po druhé uzavretie), kym tlak v zdsobniku
klesne na polovicu hodnoty pracovného tlaku; skiska sa musi vykonat tak, Ze riadené kolesd si bez
kontaktu so zemou.



