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ACTE ADOPTATE DE ORGANISME CREATE PRIN
ACORDURI INTERNATIONALE

Numai textele originale CEE-ONU au efect juridic in temeiul dreptului public international. Situatia si data intrarii in vigoare
ale acestui regulament trebuie verificate in cea mai recentd versiune a documentului de situatie CEE-ONU TRANS/WP.29/
343, disponibili la adresa:

https:/[unece.org/status-1958-agreement-and-annexed-regulations

Regulamentul ONU nr. 147 - Dispozitii uniforme privind omologarea componentelor mecanice de cuplare a
ansamblurilor de vehicule agricole [2022/2055]

Data intrarii in vigoare: 2 ianuarie 2019

Prezentul document este strict un instrument de documentare. Textul autentic si obligatoriu din punct de vedere juridic este: ECE/
TRANS/WP.29/2018/69.
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1. DOMENIUL DE APLICARE

1.1. Prezentul regulament stabileste cerintele pe care trebuie si le indeplineascd dispozitivele §i componentele
mecanice de cuplare ale ansamblurilor de vehicule pentru a fi considerate reciproc compatibile si substituibile la
nivel international.

1.2. Prezentul regulament se aplicd dispozitivelor si componentelor destinate vehiculelor din categoriile T, R sau S (!)
(vehicule agricole) concepute pentru a forma un ansamblu de vehicule ().

1.3. Prezentul regulament se aplica:

1.3.1.  Dispozitivelor si componentelor standardizate definite la punctul 2.2;

1.3.2.  Dispozitivelor si componentelor nestandardizate definite la punctul 2.3;

1.3.3.  Dispozitivelor si componentelor diverse nestandardizate definite la punctul 2.4.

1.4. Prezentul regulament nu se aplicd mecanismelor hidraulice de suspendare (mecanisme de suspendare in trei
puncte) sau tirantilor inferiori ai vehiculului tractor si nici punctelor de cuplare a acestora cu vehiculul remorcat.

2. DEFINITII

In sensul prezentului regulament:

2.1. ,Dispozitive si componente mecanice de cuplare” inseamnd toate elementele fixate de structura, de pdrtile
portante ale caroseriei si de sasiul autovehiculului si al remorcii, prin intermediul cirora acestea din urma sunt
conectate pentru a forma un ansamblu de vehicule sau un vehicul articulat. Componentele fixe, mobile sau
detasabile necesare fixarii sau manevrdrii dispozitivelor sau componentelor mecanice de cuplare sunt incluse.

2.1.1.  Cuplarea automatd este realizatd daca deplasarea vehiculului tractor inapoi catre remorc este suficientd pentru a
determina cuplarea completd, pentru a o asigura in mod automat, precum si pentru a indica antrenarea
corespunzitoare a dispozitivelor de securitate fird nicio interventie exterioara.

2.2. ,Dispozitivele si componentele mecanice de cuplare standardizate” sunt conforme cu dimensiunile si valorile
caracteristice standardizate din prezentul regulament. Acestea trebuie s fie substituibile in cadrul clasei lor,
indiferent de producdtor, in ceea ce priveste dimensiunile de montare si pot fi conectate la dispozitive si
componente mecanice standard de cuplare din clasa corespunzitoare, in conformitate cu tabelul 2 din anexa 5.

2.3. ,Dispozitivele si componentele mecanice de cuplare nestandardizate” nu sunt conforme in orice privintd cu
dimensiunile si valorile standardizate din prezentul regulament, dar pot fi cuplate la dispozitive si componente
standardizate din clasa relevanta.

2.4. ,Dispozitivele si componentele mecanice de cuplare diverse nestandardizate” nu sunt conforme cu dimensiunile si
valorile standardizate din prezentul regulament i nu pot fi conectate la dispozitive si componente de cuplare
standardizate. Printre acestea se numdird, de exemplu, dispozitive care nu corespund niciuneia dintre clasele de la
a la r enumerate la punctul 2.6, dar care sunt conforme cu standarde nationale si internationale in vigoare.

2.5. Cadrele de remorcare pot avea mai multe componente si pot fi reglate rapid in iniltime sau reglate cu stifturi.

Prezentul regulament se aplicd cadrelor de remorcare care sunt unititi separate, dar nu sunt o parte structurald a
vehiculului tractor.

(") Astfel cum sunt definite in Rezolutia consolidatd privind constructia vehiculelor (R.E.3), documentul ECE/TRANS/WP.29/78|Rev.6,
punctul 2 — www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29resolutions.html.
() In sensul Conventiei privind circulatia rutiera [Viena, 1968, articolul 1 literele (t) si (u)].
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Dispozitivele si componentele mecanice de cuplare sunt clasificate in functie de tip, dupd cum urmeaza:

Clasa a80

Clasa b80

Clasa c40

Clasa d40-1

Clasa d40-2

Clasa d50

Clasa d50-1

Clasa d50-2

Clasa e

Clasa f

Clasa g

Clasa h

Clasa i

Bild de cuplare 80 si dispozitiv de blocare care utilizeazd un dispozitiv sferic cu
suport montat pe vehiculul tractor pentru conectarea remorcii prin intermediul
unui cap de cuplare cu locas semisferic 80.

Cap de cuplare 80 — are un locas semisferic de 80 mm si este montat pe bara de
tractiune a remorcii, pentru conectare la bila de cuplare 80.

Cuplaj de tip etrier pentru bari de tractiune cu bolt cu diametrul intre 30 mm

si 38 mm, cu un etrier si un bolt de inchidere si blocare actionat automat sau
manual, montat pe vehiculul tractor pentru conectarea remorcii prin intermediul
unui inel de cuplare.

Inel de cuplare pentru bard de tractiune 40 — are un orificiu cilindric adecvat
pentru un bolt cu diametrul intre 30 mm §i 38 mm si o grosime nominala de
30,5 mm si este montat pe bara de tractiune a remorcilor, pentru conectare la
cuplaje de tip etrier.

Inel de cuplare pentru bard de tractiune 40 — are un orificiu cilindric adecvat
pentru un bolt cu diametrul intre 30 mm §i 38 mm si o grosime nominald de

42 mm si este montat pe bara de tractiune a remorcii, pentru conectare la un cuplaj
de tip etrier.

Inel de cuplare toroidal pentru bari de tractiune — are un orificiu cu diametrul de
50 mm si este montat pe bara de tractiune a remorcii, pentru conectare la un cuplaj
cu carlig de remorcare (clasa g) sau la un cuplaj cu bolt fix (clasa h).

Inel de cuplare toroidal pentru bari de tractiune — are un orificiu cu diametrul de
50 mm si diametrul nominal al sectiunii transversale de 30 mm si este montat pe
bara de tractiune a remorcii, pentru conectare la un cuplaj cu carlig de remorcare
(clasa g) sau la un cuplaj cu bolt fix (clasa h).

Inel de cuplare toroidal pentru bari de tractiune — are un orificiu cu diametrul de
50 mm si diametrul sectiunii transversale de maximum 41 mm i este montat pe
bara de tractiune a remorcii, pentru conectare la un cuplaj cu crlig de remorcare

(clasa g).

Bare de tractiune nestandardizate, incluzind bare de tractiune de tip furci si alte
bare de tractiune, sisteme de franare inertiald si echipamente similare montate in
partea din fatd a vehiculului remorcat sau pe sasiul acestuia, adecvate pentru
conectare la vehiculul tractor prin intermediul inelelor de cuplare. Inele de cuplare
pentru bare de tractiune, capete de cuplare cu locas semisferic sau dispozitive de
cuplare similare.

Barele de tractiune pot fi articulate astfel incat si se poatd deplasa liber in plan
vertical si fird a suporta o sarcind verticald sau pot fi fixate in plan vertical astfel
incat sa suporte o sarcind verticald (bare de tractiune rigide). Barele de tractiune
rigide pot fi complet rigide sau montate cu arcuri ori cu sistem de reglare (de
exemplu, hidraulic).

Barele de tractiune pot avea mai mult de o componenta si pot fi reglabile sau cotite.

Cadre de remorcare nestandardizate, incluzand toate componentele si dispozitivele
dintre dispozitivele de cuplare (cum ar fi cuplajul de tip etrier, cuplajul cu bild etc.)
si partea posterioard a vehiculului tractor (de exemplu, transmisia, caroseria
portantd sau gasiul).

Carlige de remorcare cu un dispozitiv de blocare si un dispozitiv de coborare care
functioneazd cu energie externd pentru cuplarea si decuplarea controlate de la
distant3, pentru conectarea la remorcd prin intermediul inelelor de cuplare sau al
barelor de tractiune cu inel de cuplare.

Cuplaje cu bolt fix cu dispozitiv de blocare, conectate la remorca prin intermediul
inelelor de cuplare sau al barelor de tractiune cu inel de cuplare.

Cuplaje nepivotante in jurul axei longitudinale, montate pe vehiculul tractor,
pentru conectarea barelor de tractiune.
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2.6.12.  Clasaj Inele de cuplare montate pe bare de tractiune ale remorcilor pentru conectare la
bara de tractiune a unui vehicul tractor (clasa i).

2.6.13.  Clasaq Cuplaje de tip etrier pentru bara de tractiune, nepivotante in jurul axei
longitudinale, pentru conectarea barelor de tractiune.

2.6.14. Clasar Inele de cuplare toroidale, pivotante in jurul axei longitudinale, montate pe bare de
tractiune ale remorcilor, pentru conectare la cuplaje de tip etrier nepivotante (clasa
)

2.6.15. Clasas Dispozitive si componente de cuplare care nu se incadreaza in niciuna dintre

clasele de la a la 1, utilizate pentru aplicatii speciale, si care sunt, in general,
reglementate de standardele nationale sau internationale in vigoare (unice pentru
anumite tari).

2.7. ,Sistemele de control la distantd” sunt dispozitive sau componente care permit manevrarea dispozitivului de
cuplare din partea laterald a vehiculului sau din interiorul cabinei vehiculului.

2.8. Jndicatorii la distantd” sunt dispozitive sau componente care indici faptul ¢ remorca este cuplatd si cd
dispozitivele de blocare sunt activate.

2.9. ,Tip de dispozitiv sau componentd de cuplare” inseamnd dispozitive sau componente care nu prezintd diferente
esentiale intre ele in urmdtoarele privinte:

2.9.1.  marca sau denumirea comerciald a producatorului sau furnizorului;
2.9.2.  clasa dispozitivului de cuplare, astfel cum este definitd la punctul 2.6;

2.9.3.  forma exterioard, dimensiunile principale sau diferentele fundamentale de proiectare, inclusiv in ceea ce priveste
materialele utilizate si

2.9.4.  valorile caracteristice D, D¢, S, A, si V astfel cum sunt definite la punctul 2.10.
2.10.  Valorile caracteristice D, D, S, A, si V sunt definite sau stabilite dupd cum urmeaza:

2.10.1. valoarea D sau Dc reprezintd valoarea de referintd teoreticd a fortelor orizontale care se exercitd intre vehiculul
tractor gi remorci si care serveste la stabilirea fortelor orizontale cu ocazia incercirilor dinamice.

Pentru dispozitivele si componentele mecanice de cuplare care nu sunt proiectate pentru a suporta sarcini
verticale, aceastd valoare este urmdtoarea:

D = g (W)
T+ R
Pentru dispozitivele si componentele mecanice de cuplare destinate remorcilor cu bard de tractiune rigidd, astfel
cum sunt definite la punctul 2.12, valoarea este:

D, = g-1C [kN]

T+C

unde

T reprezintd masa maximd tehnic admisibild a vehiculului tractor exprimati in tone. Dupd caz, aceasta
include sarcina verticald exercitatd de o remorcd cu bard de tractiune rigida ().

R reprezintd masa maximd tehnic admisibild, exprimata in tone, a unei remorci a cirei bara de tractiune se
poate misca liber in plan vertical sau a unei semiremorci’.

C reprezintd masa, exprimati in tone, transmisd la sol de axa sau axele unei remorci cu bard de tractiune
rigidd, astfel cum este definitd la punctul 2.12, cind remorca este cuplatd cu vehiculul tractor si este
incdrcatd la masa maxima tehnic admisibila2.
reprezintd acceleratia gravitationald (consideratd a fi 9,81 m/s?).

S este conform definitiei de la punctul 2.10.2.

(®) Masele T si R si masa maximd tehnic admisibild pot fi mai mari decat masa maximd admisibild prevazuta de legislatia nationala.
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2.10.2. Valoarea S reprezintd masa verticald, exprimatd in kilograme, aplicata asupra dispozitivului de cuplare, in conditii
statice, de remorca cu bard de tractiune rigidd, astfel cum este definitd la punctul 2.12, avind masa maxima tehnic
admisibild’.

2.10.3. Valoarea Av reprezintd masa maximd admisd pe axa directoare, exprimati in tone, in cazul remorcilor cu bard de
tractiune articulata.

2.10.4. Valoarea V reprezintd valoarea teoreticd de referintd a mdrimii fortei verticale exercitate asupra cuplajului de
remorca cu bard de tractiune rigidd avind masa maximd tehnic admisibild mai mare de 3,5 tone. Valoarea V
serveste la stabilirea fortelor verticale in cadrul incercirilor dinamice.

V = 1.441.81M-C [kN]
SZ

2.11.  Simboluri si definitii utilizate in anexa 6 la prezentul regulament.

Av= masa maximd admisd pe axa directoare, exprimatd in tone, in cazul remorcilor cu bari de tractiune
articulata.

C= masa remorcii cu bard de tractiune rigidd, in tone — a se vedea punctul 2.10.1 din prezentul regulament.

D= valoarea D exprimati in kN — a se vedea punctul 2.10.1 din prezentul regulament.

Dc=  valoarea D_ exprimatd in kN pentru remorci cu bard de tractiune rigidd — a se vedea punctul 2.10.1 din
prezentul regulament.

R= masa vehiculului remorcat, in tone — a se vedea punctul 2.10.1 din prezentul regulament.

T= masa vehiculului tractor, in tone — a se vedea punctul 2.10.1 din prezentul regulament.

Fs = forta de ridicare statici in kN.

F, = componenta orizontald a fortei de incercare pe axa longitudinald a vehiculului, in kN.

Fv= componenta verticald a fortei de incercare, in kN.

S= sarcina verticald staticd, in kg.

V= valoarea V exprimata in kN — a se vedea punctul 2.10.4 din prezentul regulament.

g= acceleratia gravitationald, consideratd a fi 9,81 m/s2.

Vmax = Vmax TEprezintd viteza maximd prin constructie pentru care este incercat si omologat dispozitivul de
cuplare, respectiv vehiculul, in sensul prezentului regulament.

Indici:
0= forta maxima de incercare
U= forta minimd de incercare
s= forta staticd
h= orizontal(3)
p= pulsatoriu (pulsatorie)
res=  rezultantd
v= verticald
w = fortd alternantd
2.12.  ,Remorci cu bard de tractiune rigidd” inseamnd un vehicul remorcat cu o axd sau un grup de axe, o bard de

tractiune care nu poate sd se roteascd in raport cu vehiculul sau care, din cauza prezentei unui sistem de suspensie
(de exemplu), poate sd se roteascd doar intr-o masura limitatd in jurul unei axe — paralel cu suprafata drumului i
transversal pe directia de deplasare — i, prin urmare, poate transmite forte verticale vehiculului tractor. O parte
din greutatea unei astfel de remorci este suportatd de vehiculul tractor. O bard de tractiune articulatd reglabild
hidraulic este consideratd a fi o bari de tractiune rigida (*).

(*) Masele T si R si masa tehnic admisibild pot fi mai mari decit masa maxima admisibild prevazutd de legislatia nationald.
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2.13.  ,Blocare mecanicd pozitivd” inseamnd o constructie §i 0 geometrie a unui dispozitiv si a componentelor acestuia
care nu permit ca dispozitivul si se poatd deschide sau debloca sub actiunea niciunor forte sau componente ale
fortelor la care dispozitivul este supus in conditii normale de utilizare sau de incercare.

2.14. ,Tip de vehicul” inseamnd un grup de vehicule care nu prezintd intre ele diferente esentiale in ceea ce priveste
structura, dimensiunile, forma si materialele din zona in care sunt fixate dispozitivul sau componenta mecanicd
de cuplare. Aceastd definitie se aplicd atat vehiculului tractor, cat si remorcii.

3. CEREREA DE OMOLOGARE A UNUI DISPOZITIV SAU A UNEI COMPONENTE MECANICE DE CUPLARE

3.1. Cererea de omologare se depune de citre detindtorul mdrcii de fabricatie sau comerciale sau de citre
reprezentantul siu acreditat in mod corespunzitor.

3.2 Pentru fiecare tip de dispozitiv sau componentd mecanici de cuplare, cererea de omologare trebuie si fie insotitd
de urmatoarele informatii, de exemplu, prin intermediul fisei de comunicare prezentate in anexa 1:

3.2.1.  Detaliile marcilor sau denumirilor comerciale ale producitorului sau furnizorului care figureazd pe dispozitiv sau
pe componentele de cuplare;

3.2.2.  Desene suficient de detaliate pentru a permite identificarea dispozitivului sau a componentelor si care precizeazd
modul in care acesta urmeazd si fie montat pe vehicul; desenele trebuie si indice pozitia si spatiul previzute
pentru numdrul de omologare si alte marcaje prevazute la punctul 7;

3.2.3.  Indicarea valorilor D, D, S, Av si V, dupd caz, astfel cum sunt definite la punctul 2.10.

3.2.3.1. Valorile caracteristice ale dispozitivelor de cuplare trebuie s fie cel putin egale cu cele aplicabile maselor maxime
admisibile ale vehiculului tractor, remorcii si ansamblurilor de vehicule.

3.2.4. O descriere tehnici detaliatd a dispozitivului sau a componentei, precizand in special tipul de dispozitiv sau de
componentd si materialele utilizate;

3.2.5. Esantioanele solicitate de autoritatea de omologare de tip sau de serviciul tehnic;

3.2.6. Toate esantioanele trebuie sd fie complet finisate i sd aibd aplicat tratamentul de suprafatd final. Totusi, dacd
tratamentul final este cu vopsea sau cu un strat de acoperire cu pulbere epoxidicd, aceastd cerintd poate fi omisa.

4. CERINTE GENERALE APLICABILE DISPOZITIVELOR SAU COMPONENTELOR MECANICE DE CUPLARE

4.1. Fiecare esantion trebuie s fie conform cu specificatiile dimensionale si de rezistentd previzute in anexele 5 si 6. In
urma incercdrilor descrise in anexa 6, esantionul nu trebuie s prezinte nicio fisurd, rupturd si nicio deformare
permanentd excesivd care sd poatd afecta buna functionare a dispozitivului sau a componentelor.

4.2. Toate pirtile dispozitivului sau ale componentei mecanice de cuplare a cdror defectare ar putea provoca separarea
vehiculului tractor si a remorcii trebuie sd fie din otel sau fontd. Pot fi folosite alte materiale, cu conditia ca
producitorul sd aducd autoritdtii de omologare de tip sau serviciului tehnic al partilor contractante care aplicd
prezentul regulament dovada satisfdcitoare cd aceste materiale oferd o rezistentd echivalenta.

4.3 Dispozitivele sau componentele mecanice de cuplare pot fi actionate in sigurantd, iar cuplarea si decuplarea poate
fi efectuatd de o singurd persoand fdrd ajutorul niciunei unelte. Dispozitivele de cuplare destinate remorcilor cu o
masd maximd tehnic admisibild mai mare de 3,5 tone trebuie sd apartind unuia dintre urmatoarele tipuri:

(@) cu cuplare automatd, conform definitiei de la punctul 2.2; sau
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(b) cu cuplare si blocare automatd, in cazul in care procesul de cuplare initiat este finalizat automat, iar pozitia
,blocat” este indicatd in campul vizual al conducitorului auto; sau

(c) cublocare si asigurare manuald, fird automatizare sau dispozitiv de autoblocare.

4.4, Dispozitivul sau componentele mecanice de cuplare trebuie s fie proiectate si fabricate astfel incat, in cazul in care
sunt utilizate normal si intretinute corect, iar componentele uzate sunt inlocuite, si continue s functioneze in
mod satisfacator si sd isi pastreze caracteristicile prescrise de prezentul regulament.

4.5. Toate dispozitivele si componentele mecanice de cuplare trebuie proiectate astfel incat sd se blocheze mecanic, iar
in pozitia inchis, acestea trebuie sd fie blocate cel putin o datd prin intermediul unui dispozitiv mecanic
suplimentar, cu exceptia cazului in care sunt precizate alte cerinte in anexa 5. De asemenea, pot fi previzute doud
sau mai multe pozitii independente pentru a garanta integritatea mecanismului, cu conditia ca fiecare dintre ele si
fie proiectatd pentru blocarea mecanicd si sd fie supusd individual la incercdri in conformitate cu cerintele din
anexa 6. Blocarea mecanici trebuie si fie conformd cu definitia de la punctul 2.13.

Pot fi utilizate resorturi, dar numai pentru inchiderea mecanismului si pentru a impiedica deplasarea elementelor
acestuia din cauza vibratiilor, deplasare care ar putea antrena deschiderea sau deblocarea acestora.

Defectarea sau lipsa unui singur resort nu trebuie sd ducd la deschiderea sau deblocarea intregului mecanism.

Dacd sunt instalati in cabina vehiculului, indicatorii la distantd trebuie montati in cAmpul de vizibilitate al
conducitorului auto si trebuie s3 fie clar identificati.

Cand sunt instalati pe partea laterald a vehiculului, indicatorii la distanta trebuie s3 poati fi identificati in mod clar
si permanent. Indicatorul la distantd trebuie si fie activat automat si resetat cu ocazia fiecirei manevre de
deschidere sau de inchidere a dispozitivului de cuplare.

4.6. Toate dispozitivele sau componentele mecanice trebuie si fie insotite de instructiuni de montare si de functionare
suficient de detaliate pentru ca o persoani competentd si le poatd instala corect pe vehicul si si le pund in
functiune in mod satisficitor — a se vedea, de asemenea, anexa 7. Aceste instructiuni trebuie si fie redactate cel
putin in limba tirii in care dispozitivul sau componenta este comercializatd. In cazul dispozitivelor sau al
componentelor de cuplare furnizate ca echipamente originale de un producitor de vehicule sau de caroserii,
instructiunile de montare nu sunt obligatorii, dar producitorul trebuie si se asigure cid utilizatorul vehiculului
dispune de instructiuni necesare unei bune utilizéri a dispozitivului sau a componentei de cuplare.

4.7. Dispozitivele de remorcare cu reglare rapidd a indltimii, fard servoactionare, nu pot depdsi o fortd de actionare de
40 daN.

5. CERERE DE OMOLOGARE A UNUI VEHICUL ECHIPAT CU UN DISPOZITIV SAU CU O COMPONENTA MECANICA DE
CUPLARE

5.1. Cererea de omologare de tip a unui vehicul cu privire la montarea unui dispozitiv sau a unei componente
mecanice de cuplare se inainteazi de citre producdtorul vehiculului sau de citre reprezentantul autorizat al
acestuia.

5.2. Pentru a permite autorititii de omologare de tip si completeze fisa de comunicare al cdrei model este reprodus in

anexa 2, cererea trebuie s fie insotitd de urmdtoarele informatii.

5.2.1.  Desene suficient de detaliate pentru a permite identificarea dispozitivului sau a componentelor si care precizeazi
modul in care acestea urmeazd si fie montate pe vehicul; desenele trebuie sd indice pozitia i spatiul previzute
pentru numdrul de omologare si alte marcaje prevazute la punctul 7;

5.2.2. O descriere tehnicd detaliatd a dispozitivului sau a componentei, precizind in special tipul de dispozitiv sau de
componenti si materialele utilizate;

5.2.3. Indicarea valorilor D, D,, S, A, si V, dupd caz, astfel cum sunt definite la punctul 2.10.
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5.2.3.1. Valorile caracteristice trebuie si fie cel putin egale cu cele aplicabile maselor maxime admisibile ale vehiculului
tractor, ale remorcii si ale ansamblului.

5.2.4.  Un vehicul reprezentativ pentru tipul care urmeazd a fi omologat si echipat cu un dispozitiv de cuplare mecanic
trebuie prezentat autorititii de omologare de tip sau serviciilor tehnice care pot, intre altele, si ceard esantioane
suplimentare de dispozitive sau componente;

5.2.5.  Un vehicul care nu cuprinde toate componentele proprii tipului respectiv poate fi admis pentru a fi supus
incercdrii cu conditia ca solicitantul sd demonstreze in mod satisficitor autorititii de omologare de tip sau
serviciului tehnic cd lipsa componentelor omise nu va influenta rezultatele incercirilor in ceea ce priveste
cerintele prezentului regulament.

6. CERINTE GENERALE APLICABILE VEHICULELOR ECHIPATE CU UN DISPOZITIV SAU CU O COMPONENTA MECANICA DE
CUPLARE
6.1. Dispozitivul sau componenta mecanicd de cuplare montatd pe vehicul trebuie omologat(d) in conformitate cu

cerintele de la punctele 3 si 4 si din anexele 5 si 6 la prezentul regulament.

6.2. Montarea dispozitivului sau a componentei mecanice de cuplare trebuie si fie conforma cu cerintele din anexa 7 la
prezentul regulament.

6.3. Dispozitivul sau componenta mecanicd de cuplare trebuie si fie insotit(d) de orice instructiuni speciale de utilizare
diferite de instructiunile normale de utilizare pentru acest tip de dispozitiv sau de componentd mecanici de
cuplare, precum si de instructiuni pentru cuplarea si decuplarea in diferite modalitdti de utilizare, de exemplu, la
diferite unghiuri intre vehiculul tractor si vehiculul remorcat. Fiecare vehicul trebuie sd fie insotit de aceste
instructiuni de utilizare, redactate cel putin in limba tarii in care acesta este comercializat.

7. MARCAJE

7.1. Tipurile de dispozitive si componente mecanice de cuplare prezentate pentru omologare trebuie sd poarte o placd
de omologare tip cu denumirea sau marca comerciald a producitorului, furnizorului sau solicitantului.

7.2. Acestea trebuie sd aibd un spatiu suficient de mare pentru aplicarea marcii de omologare prevazute la punctul 8.5
si reprezentate in anexa 3. Acest spatiu trebuie indicat in desenele previzute la punctul 3.2.2.

7.3. Pe langd marca de omologare previzuti la punctele 7.2 si 8.5, dispozitivul sau componenta mecanici de cuplare
trebuie sd fie marcat(d) cu clasa cuplajului, asa cum este definitd la punctul 2.6, cu valorile caracteristice
pertinente definite la punctul 2.10 si previzute in anexa 4, precum si cu viteza maxima prin constructie definitd
la punctul 2.11. Amplasarea acestor mirci este indicatd in desenele mentionate la punctul 3.2.2.

7.4. Atunci cind dispozitivul sau componenta mecanicd de cuplare este omologatd cu alte valori caracteristice in
interiorul aceleiasi clase de cuplaj sau de dispozitive, pot fi mentionate cel mult doud valori alternative pe
dispozitiv sau pe componenta.

7.5. In cazul in care utilizarea dispozitivului sau a componentei mecanice de cuplare este restrictionatd in orice mod,
de exemplu, dacd utilizarea dispozitivului este limitatd la o anumitd vitezd, atunci restrictia respectivi se
marcheazd pe dispozitiv sau pe componenta.

7.6. Toate mdrcile trebuie aplicate in mod permanent si trebuie sd fie lizibile atunci cand dispozitivul sau componenta
este instalati pe vehicul.

8. OMOLOGAREA

8.1. In cazul in care esantionul sau esantioanele unui tip de dispozitiv sau de componenti mecanici de cuplare
indeplineste (indeplinesc) cerintele din prezentul regulament, omologarea este acordatd cu conditia ca cerintele de
la punctul 10 si fie respectate.
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8.2. Fiecdrui tip omologat i se atribuie un numir de omologare. Primele doua cifre ale acestui numdr (00 in prezent)
indicd seria de amendamente care cuprinde cele mai recente modificiri tehnice majore aduse regulamentului cu
ocazia acorddrii omologdrii. Aceeasi parte contractantd nu poate atribui acelasi numdr unui alt tip de dispozitiv
sau de componenti care face obiectul prezentului regulament.

8.3. Omologarea, extinderea omologirii, refuzul sau retragerea omologdrii sau incetarea definitivd a productiei unui
tip de dispozitiv sau de componentd mecanicd de cuplare in temeiul prezentului regulament este comunicatd
partilor la Acordul din 1958 care aplici prezentul regulament prin intermediul unei fise de comunicare conforme
cu modelul din anexa 1 sau din anexa 2 la prezentul regulament.

8.4. Pe langd marca prevdzutd la punctul 7.1, fiecare dispozitiv si fiecare componentd mecanicd de cuplare omologate
in conformitate cu prezentul regulament trebuie si aiba aplicatd, in spatiul previzut la punctul 7.2, marca de
omologare descrisd la punctul 8.5.

8.5. Marca de omologare internationald este compusa din:
8.5.1. un cerc in interiorul cdruia se afli litera ,E” urmati de numarul distinctiv al tirii care a acordat omologarea (°);
8.5.2.  numirul de omologare in conformitate cu punctul 8.2;

8.5.3. litera majusculd D, atunci cand incercarea se face in conformitate cu punctul 3.1.3 din anexa 6 (incercarea de
andurantd dinamicd) sau

8.5.4.  litera majusculd S, atunci cand incercarea se face in conformitate cu punctul 3.3.3.2 din anexa 6 (incercare statica);
8.5.5. litera majusculd T pentru incerciri cu doud componente;

8.5.6.  marca si numdrul de omologare trebuie si fie dispuse dupd cum este indicat in exemplul din anexa 3.

9. MODIFICAREA DISPOZITIVULUI SAU A COMPONENTEI MECANICE DE CUPLARE ORI A VEHICULULUI §I EXTINDEREA
OMOLOGARII
9.1. Orice modificare a tipului de dispozitiv sau de componentd mecanicd de cuplare sau a vehiculului, astfel cum este

definit la punctul 2.9, trebuie semnalatd autoritdtii de omologare de tip sau serviciului tehnic care a acordat
omologarea. Autoritatea de omologare de tip sau serviciul tehnic poate:

9.1.1.  Si considere cd este improbabil ca modificirile aduse si aibd un efect negativ semnificativ si cd, in orice caz,
dispozitivul, vehiculul sau componenta rimane conform(3) cu cerintele stabilite; sau

9.1.2.  Si solicite un nou raport de incercare.

9.2. Confirmarea sau refuzul omologdrii, cu specificarea modificdrii, trebuie comunicatd pdrtilor contractante care
aplicd prezentul regulament prin procedura stabilitd la punctul 8.3 de mai sus.

9.3. Autoritatea de omologare de tip sau serviciul tehnic care emite o extindere a omologarii atribuie un numar de serie
fiecdrei extinderi si informeaza celelalte parti contractante care aplicd prezentul regulament in conformitate cu
procedura prescrisi la punctul 8.3.

10. PROCEDURI PRIVIND CONFORMITATEA PRODUCTIEI

Procedurile privind conformitatea productiei trebuie si fie conforme cu cele previzute in anexa 1 la Acordul din
1958 (E/ECE/TRANS/505/Rev.3), tindnd seama de urmatoarele cerinte:

() Numerele distinctive ale partilor contractante la Acordul din 1958 sunt reproduse in anexa 3 la Rezolutia consolidati privind
constructia vehiculelor (R.E.3), documentul ECE[TRANS/WP.29/78|Rev. 6, Anexa 3- www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/
wp29gen/wp29resolutions.html.


http://www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29resolutions.html
http://www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29resolutions.html
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10.1.  Titularul omologdrii trebuie sd se asigure ca rezultatele incercdrilor de conformitate a productiei sunt inregistrate
si cd documentele anexate riman disponibile pentru o perioadd stabilitd impreund cu autoritatea de omologare de
tip sau cu serviciul tehnic. Aceastd perioadd nu poate fi mai mare de 10 ani de la data incetdrii definitive a
productiei.

10.2.  Autoritatea de omologare de tip sau serviciul tehnic care a acordat omologarea de tip poate si verifice in orice
moment conformitatea metodelor de control aplicate in fiecare unitate de productie. Frecventa normald a acestor
verificiri este de o datd la doi ani.

11. SANCTIUNI IN CAZUL NERESPECTARII CONFORMITATII PRODUCTIEI

11.1.  Omologarea acordatd pentru un tip de dispozitiv sau componentd mecanici de cuplare in temeiul prezentului
regulament poate fi retrasd dacd nu se respectd cerintele sau dacd un dispozitiv sau o componentd care poartd
marca de omologare nu este in conformitate cu tipul omologat.

11.2.  Dacd o parte contractantd la acord care aplicd prezentul regulament retrage o omologare pe care a acordat-o
initial, partea respectivd informeaza celelalte parti contractante care aplicd prezentul regulament prin intermediul
unei fise de comunicare conforme cu modelul din anexa 1 sau anexa 2 la prezentul regulament.

12. INCETAREA DEFINITIVA A PRODUCTIEI

In cazul in care titularul omologirii inceteazd definitiv si produci un tip de dispozitiv sau de componentd
mecanicd de cuplare omologat(d) in conformitate cu prezentul regulament, acesta informeazi in acest sens
autoritatea de omologare de tip sau serviciul tehnic care a acordat omologarea. Dupd primirea comunicdrii
relevante, autoritatea de omologare de tip sau serviciul tehnic trebuie sd notifice celelalte parti contractante la
Acordul din 1958 care aplicd prezentul regulament, printr-o fisd de comunicare conforma cu modelul din anexa
1 sau din anexa 2 la prezentul regulament.

13. DENUMIRILE SI ADRESELE SERVICIILOR TEHNICE RESPONSABILE CU EFECTUAREA INCERCARILOR DE OMOLOGARE SI
ALE AUTORITATILOR DE OMOLOGARE DE TIP

13.1.  Pirtile contractante la Acordul din 1958 care aplicd prezentul regulament comunicd Secretariatului Organizatiei
Natiunilor Unite denumirile i adresele serviciilor tehnice responsabile cu efectuarea incercarilor de omologare si
ale autoritatilor de omologare de tip care acordd omologarea si citre care trebuie trimise formulare emise in alte
tdri care atestd omologarea, extinderea, refuzul sau retragerea omologarii ori incetarea definitiva a productiei.
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ANEXA 1
Comunicare privind dispozitivele si componentele

[Format maxim: A4 (210 x 297 mm)]

emisd de citre: denumirea serviciului
administrativ:

Privind (%): Acordarea omologarii
Extinderea omologirii
Refuzul omologarii
Retragerea omologdrii

Incetarea definitiva a productiei

unui tip de unitate tehnicd sau de componentd mecanicd de cuplare in temeiul Regulamentului ONU nr. 147

OMmOlOGAre NI, ...uveenet ittt EXUNdEre nr. «o.veeeete i
1 Denumirea comerciald sau marca unitdtii tehnice sau a COMPONENTEI. .. ..vuvevuvtveiiit i,
2. Denumirea producatorului tipului de unitate tehnicd sau de componenta: ............c..oooiiiiiiiiiiiiiinn...
3. Denumirea §i adresa producTtortlul: .........ooeiie it e
4. Numele si adresa reprezentantului producdtorului, dacd este cazul: ...........cooooiiiiiiiiiiiiiii
5. Denumirile si marcile comerciale ale altor furnizori care figureazd pe unitatea tehnicd sau pe
(o380 0103 4 S 1 -
6. In cazul unei unitati tehnice: tipul si marca vehiculului, in cazul in care unitatea tehnica este destinata ............
7 Denumirea si adresa societdtii sau a organismului insdrcinat si verifice conformitatea productiei: ................
8 Prezentat pentru omologare la data de: .. ... ....oiii i
9. Serviciul tehnic responsabil cu efectuarea incercdrilor de omologare: ...
10. L T R 4 -
10.1. Tipul si clasa unititii tehnice sau COMPONENTEL: ......uitiit it e
10.2. Valori CaraCterISTICE: ... ...ttt ettt

(") Numdrul distinctiv al tarii care a acordat/extins|refuzat/retras omologarea (a se vedea dispozitiile regulamentului referitoare la
omologare).
(*) A se tdia mentiunile necorespunzitoare.
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10.2.1.  Valori de baza:

Dot KNDC .o KNS o kg
AV 17001 S A kmhV . kN
11. Instructiuni privind montarea dispozitivului sau a componentelor de cuplare pe vehicul si fotografii sau desene
ale punctelor de fixare indicate de producitorul vehiculului: ..o
12. Informatii privind montarea de suporti sau plici de ranforsare speciale sau de antretoaze necesare fixarii
dispozitivului sau a componentelor de cuplare: ............oiiiiiii e
13. Data raportultii de TCEICATE: ... .ttt ettt et e ettt et e et et
14. Numarul raportului de TNCEICATE: ... ...ttt e e e e e e e
15. Pozitia marcii de OMOLOGAre: ..........ouuiiti it
16. Motivul (motivele) extinderii OMOIOGALIE: «....ouventi i
17. Omologare acordatd/extinsd/refuzatd/retrasa: ()
18. LOCUL: e
19. Daa: .
20. SEIMMALUIA: ...t
21. Lista documentelor depuse la autoritatea de omologare de tip care a acordat omologarea este anexatd prezentei

fise de comunicare si poate fi obfinutd la cerere. ...........oiiiiiii i
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ANEXA 2
Comunicare privind vehiculele

[Format maxim: A4 (210 x 297 mm)]

emisd de citre: denumirea serviciului
administrativ:

Privind (}: Acordarea omologarii
Extinderea omologdrii
Refuzul omologarii
Retragerea omologarii

Incetarea definitivad a productiei

unui tip de vehicul in ceea ce priveste montarea unui dispozitiv sau a unei componente mecanice de cuplare in temeiul
Regulamentului ONU nr. 147

OMOlOGATe NI ..ttt EXUNAEre nr. «oovveeee i

1. Marca sau denumirea comerciald a vehiculului: ......... ..o
2.0 Tipul vehicululUi: ... oo e
3. Denumirea si adresa producTtOrtlUL: ... ......eiuiitt et
4 Numele si adresa reprezentantului producdtorului, dacd este cazul:. ...........oooiiiiiiiiiiiii
5. Categoria vehiculului, de exemplu, T, R (3): «.oonuintineit i e
6.  Masa maximd admisibild a vehiculului: ....... ... kg

Distributia masei maxime admisibile a vehiculului Intre axe: .........coooiiiiiiiii e
Masa maxima admisibild @ remMOTCIE: . ...o.vvuit i e kg
Masa staticd maxima admisibild la punctul de cuplare: ...... ... oo i kg

Masa maximad a vehiculului cu caroserie, in stare de functionare, inclusiv lichidul de ricire, lubrifiantii, combustibilul,
uneltele si roata de rezerva (in cazul in care aceasta este furnizatd), dar fard conducdtor: ........................... kg

7. Valori caracteristice necesare

(") Numdrul distinctiv al tarii care a acordat/extins|refuzat/retras omologarea (a se vedea dispozitiile regulamentului referitoare la
omologare).

() A se tdia mentiunile necorespunzitoare.

() Astfel cum sunt definite in Rezolutia consolidatd privind constructia vehiculelor (R.E.3.), documentul ECE/TRANS/WP.29/78/Rev.6,
punctul 2 — www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29resolutions.html.


http://www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29resolutions.html
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8. Instructiuni privind montarea tipului de dispozitiv sau componenta de cuplare pe vehicul i fotografii sau desene ale
PUNCLEIOr e fIXATE: ..ottt e e

9.  Informatii privind montarea de suporti sau plici de ranforsare speciale sau de antretoaze necesare fixdrii

10. Marca sau denumirea comerciald a dispozitivului sau a componentei mecanice de cuplare si numdrul de

L0700 T0) 07 -
11.  Clasa dispozitivului sau a componentei de CUPIAre: ............o.oiuiitiiii i e
12.  Prezentat pentru omologare la data de: ... ..o oo
13.  Serviciul tehnic responsabil cu efectuarea incercdrilor de omologare: ............ccooiiiiiiiiiiiiiiiiiii i
14.  Data raportultii de TCEICATE: ... .\ttt ettt ettt ettt et e e e et et
15, Numdirul raportulul de TNCEICATE: . ... . ut ettt e et e
16.  Pozitia MATCii de OMOLOGAE: ... ..\ttt e e e
17.  Motivul (motivele) extinderii 0mMOIOGATTE: .........ouieitii i

18.  Omologare acordatd/extinsd/refuzati/retrasa (*):

10, LOCUL: L oot
0 7 O N
B BN 3 ' o b 15§ - DN

22.  Lista documentelor depuse la autoritatea de omologare de tip care a acordat omologarea este anexatd la prezenta fisd
de comunicare §i poate fi ObtINULE [a CETEre. ... .oiuiiitii e

(*) A se tdia mentiunile necorespunzitoare.
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ANEXA 3

Exemplu de dispunere a mircii de omologare

a A alz
al3

147R - 002405S .-

a = 8 mm minim

Marca de omologare de mai sus, aplicatd pe un dispozitiv sau o componentd mecanici de cuplare sau pe un vehicul, indicd
faptul cd dispozitivul sau componenta a fost omologat(d) in Térile de Jos (E4), purtind numarul de omologare 2405, in
conformitate cu cerintele seriei 00 de amendamente la prezentul regulament si a fost supus(d) incercirii statice (S).

Notd: Numirul de omologare si simbolurile suplimentare trebuie sa fie plasate in apropierea cercului si sd fie dispuse fie
deasupra, fie sub litera E, fie la dreapta, fie la stinga acestei litere. Cifrele numarului de omologare trebuie sd se afle de
aceeasi parte in raport cu litera E si sd fie orientate in acelasi sens. Trebuie evitatd utilizarea cifrelor romane la scrierea
numerelor de omologare, pentru a se elimina orice risc de confuzie cu alte simboluri.
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ANEXA 4
Exemple de dispuneri ale marcajelor care indici valorile caracteristice
1. Toate dispozitivele si componentele mecanice de cuplare trebuie s fie inscriptionate cu clasa dispozitivului sau a

componentei. De asemenea, trebuie s aibd indicatd capacitatea in conformitate cu valorile caracteristice definite la

punctul 2.10 din prezentul regulament.

1.1.  Iniltimea literelor si a cifrelor trebuie si fie cel putin egald cu cea a numarului de omologare, adici a/3, a fiind egal cu

minimum 8 mm.

1.2, Valorile caracteristice aplicabile fiecdrui dispozitiv sau fiecirei componente care trebuie sa fie marcate sunt precizate

in tabelul de mai jos — a se vedea, de asemenea, punctul 7.3 din prezentul regulament:
Tabelul 1

Valori caracteristice relevante care trebuie marcate pe dispozitivele si componentele de cuplare

Valori caracteristice relevante care trebuie

Descrierea dispozitivului sau componentei mecanice de cuplare marcate
gj)‘;fa D | D | S | V| Ve | TE
Bile de cuplare 80 (clasa a) x | Kk | Kk | k| K | X -
Cap de cuplare (clasa b) * | Kk | Kk | k| K | X -
Cuplaje de tip etrier (clasa ¢ sau q) * | Kk | k| X | Kk | K *
Cuplaje de tip carlig (clasa g) * | k| Kk | Kk | Kk | K -
Bare de tractiune ale vehiculului tractor (clasa i) * * * * * * *
Cadre de remorcare (clasa f) * * * * * * -
Cuplaje cu bolt fix (clasa h) *x | Kk | Kk | k| K | X -
Inele de cuplare pentru bare de tractiune (clasa d sau 1) * * * * * * *
Bare de tractiune (clasa e) (¥) * * * * * * -

*  In plus, barele de tractiune articulate trebuie si aibd marcati pe plicuta de tip valoarea Av, dar nu valoarea S- sau V.

(**) Masa remorcabild la incercarea in conformitate cu punctul 3.3.3.2 din anexa 6 (incercare staticd) (de definit in definitii, daci este

necesar).

Exemple: a80 D130 D90 S2000 identificd o bild de cuplare standard 80 din clasa a80 cu o valoare
D maxima de 130 kN, o valoare D, maximd admisi de 90 kN si o sarcind statici verticald

maxima admisa de 2 000 kg.
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ANEXA 5
Cerinte privind dispozitivele sau componentele mecanice de cuplare pentru vehiculele din
categoriile T, R si S
1. Bile de cuplare 80 si dispozitive de blocare (clasa a80)
1.1. Cerinte generale privind bilele de cuplare 80
1.1.1.  Toate bilele de cuplare 80 si dispozitivele de blocare trebuie proiectate astfel incat bilele de cuplare sd satisfacd
cerintele incercdrilor previzute la punctul 3.1 din anexa 6, iar dispozitivele de blocare si satisfacd cerintele
incercdrilor prevazute la punctul 3.3.5 din anexa 6.
1.1.2.  Bilele de cuplare 80 din clasa a trebuie sd aibd forma exterioard si dimensiunile exterioare indicate in figura 1.

Pozitia dispozitivului de blocare este prezentatd in figura 2.

Figura 1

Bild de cuplare din clasa a (toate dimensiunile sunt in mm)
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Figura 2

Dimensiunile dispozitivului de blocare (toate dimensiunile sunt in mm)
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1.1.3.

Bilele de cuplare 80 trebuie sd aibd cel putin urmitoarele unghiuri de articulatie, care nu trebuie sd fie atinse
simultan:

Figura 3

Unghiuri de articulatie
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Axa transversala: + 20° min.

2. Cap de cuplare 80 (clasa b80)

2.1. Cerinte generale pentru capul de cuplare 80

2.1.1.  Toate capetele de cuplare 80 trebuie proiectate astfel incat si satisfaci cerintele incercirilor previzute la punctul
3.2 din anexa 6.

2.1.2.

Capetele de cuplare 80 din clasa b trebuie sd aibd forma exterioard si dimensiunile exterioare indicate in figura 4.
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Figura 4
Dimensiunile capului de cuplare 80 din clasa b (toate dimensiunile sunt in mm)
[)
>70° (for @ 124) P
- - / -
\ P A
A // g
S@i24 15 N B
; ,«’*“‘\.'\‘—-—’ = i
//// : \5 |'( 0
,’ ] \ /1 W
=2 b 2 1
U D ) I
k5 AN
S80S 0k 23xk5° | ‘_ ~
290 \ =
\
.
™~ L]
=260
T ey
—
HE
? |
\\
1 \ H / -
' S forging angle admissible

3. Cuplaje de tip etrier pentru bard de tractiune (clasa c40)

3.1. Cerinte generale pentru cuplajele de tip etrier pentru bard de tractiune

3.1.1.  Toate cuplajele de tip etrier pentru bard de tractiune trebuie proiectate astfel incat sd satisfaci cerintele incercarilor
previzute la punctul 3.3.1 din anexa 6, iar dispozitivele de blocare trebuie proiectate astfel incat si satisfacd
cerintele incercdrilor previzute la punctul 3.3.1.3 din anexa 6.

3.1.2.  Cuplajele de tip etrier pentru bard de tractiune din clasa ¢ trebuie si aibd forma exterioard si dimensiunile
exterioare indicate in figurile 5, 6 si 7. Pentru toate clasele, indltimea maximd a etrierului trebuie s fie constantd
pe cel putin jumdtate din ldtimea acestuia.

3.1.3. Cerinte:

In cazul cuplajelor automate, pozitia inchis si blocat trebuie si fie clar si vizibil indicatd extern dupa cuplare de
citre cel putin un indicator.

3.1.4. Cuplajele de tip etrier pentru bard de tractiune trebuie s aibd urmdtoarele unghiuri de articulare (a se vedea, de
asemenea, figurile 5 si 6):

(a) Axa verticald: =+ 70° min.
(b) Axa transversald: = 20° min.
(c) Axa longitudinald: + 20° min.
3.1.5.  Etrierul trebuie si permitd inelelor barelor de tractiune sd se roteascd in plan longitudinal cu cel putin 90° spre

stinga si spre dreapta in jurul axei longitudinale a cuplajului, cu o fortd de franare stationard cuprinsd intre 30
$i 150 Nm.
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Figura 5

Dispozitiv automat de cuplare cu bolt convex (stinga) si dispozitiv automat de cuplare cu bolt cilindric (dreapta)
pentru remorci (toate dimensiunile sunt in mm)

105 min.

outlet hole for dust “—outlet hole for dust

Figura 6

Cuplaj manual cu bolt cilindric pentru remorci (toate dimensiunile sunt in mm)

105 min

~30° min.

Inele de cuplare pentru bare de tractiune (clasele d40-1 si d40-2)
Inele de cuplare pentru bare de tractiune d40-1

Cerinte generale pentru inele de cuplare pentru bare de tractiune d40-1

Toate inelele de cuplare pentru bare de tractiune din clasa d40-1 trebuie proiectate astfel incat si satisfacd cerintele
incercdrilor previzute la punctul 3.4 din anexa 6. Inele de cuplare pentru bare de tractiune d40-1 pot fi echipate
cu prizd sau nu.

Inelele de cuplare pentru bare de tractiune trebuie sd aibd forma exterioard si dimensiunile exterioare indicate in
figura 7.



L 275/100 Jurnalul Oficial al Uniunii Europene 25.10.2022

Figura 7
Principalele dimensiuni ale inelelor standard de cuplare pentru bare de tractiune d40-1 (toate dimensiunile sunt in
mm)
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75 min.
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4.2. Inele de cuplare pentru bare de tractiune d40-2

4.2.1.  Cerinte generale pentru inele de cuplare pentru bare de tractiune d40-2

Toate inele de cuplare pentru bare de tractiune din clasa d40-2 trebuie proiectate astfel incat si satisfacd cerintele
incercdrilor prezentate in anexa 6.

Inelele de cuplare pentru bare de tractiune trebuie sd aibd forma exterioard si dimensiunile exterioare indicate in
figura 8.

Figura 8

Principalele dimensiuni ale inelului de cuplare standard d40-2

Dimensiuni in milimetri

Dimensiuni in milimetri
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4.3, Inel de cuplare toroidal pentru bara de tractiune (clasele d50-1 si d50-2)
4.3.1.  Cerinte generale

Toate inelele de cuplare pentru bare de tractiune din clasa d50 trebuie proiectate astfel incat si satisfacd cerintele
incercdrilor prezentate in anexa 6.

Inelele de cuplare pentru bare de tractiune din clasa d50 trebuie si aibi forma exterioari si dimensiunile exterioare
indicate in figura 9.

Figura 9

Principalele dimensiuni ale inelului de cuplare toroidal pentru bare de tractiune din clasa d50 (toate dimensiunile
sunt in mm)

|

4.3.2. In plus, inelul de cuplare toroidal pentru bare de tractiune din clasa d50-1 trebuie si aibd dimensiunile in

conformitate cu figura 10, iar inelul de cuplare toroidal pentru bare de tractiune din clasa d50-2 trebuie sd aibd
dimensiunile in conformitate cu figura 11.
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Figura 10

Dimensiunile inelului de cuplare toroidal pentru bare de tractiune din clasa d50-1 (toate dimensiunile sunt in mm)

Figura 11

Dimensiunile inelului de cuplare toroidal pentru bare de tractiune din clasa d50-2 (toate dimensiunile sunt in mm)

41
30

-

Y L = R 15 min

* Contur exterior alternativ: raza exterioard 22,5 max. si 15 min,; raza de racordare in partea superioard si
inferioard sau raza minimd de racordare in partea superioari si inferioard la suprafata exterioard pland.

> Contur interior.
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5. Bare de tractiune (clasa €)
5.1. Barele de tractiune din clasa e trebuie s satisfacd cerintele incercarilor prevazute la punctul 3.7 din anexa 6.
5.2. Pentru a asigura o conexiune la vehiculul tractor, barele de tractiune pot fi echipate fie cu un cap de cuplare, fie cu

inel de cuplare din clasele b, d sau s. Capul de cuplare si inelele de cuplare pot fi montate cu suruburi, cu bolturi
sau prin sudura.

5.3. Dispozitive de reglare a indltimii barelor de tractiune articulate

5.3.1. Barele de tractiune articulate trebuie echipate cu dispozitive care permit plasarea acestora la indltimea
dispozitivului de cuplare sau a etrierului. Aceste dispozitive trebuie proiectate astfel incit bara de tractiune si
poatd fi reglatd de o singurd persoand, fard ajutorul uneltelor sau al accesoriilor.

5.3.2. Dispozitivele de reglare a indltimii trebuie si permitd ridicarea sau coborarea inelului de cuplare sau a capului de
cuplare 80 cu cel putin 300 mm deasupra si dedesubtul planului orizontal. In acest interval, trebuie s fie posibild
reglarea indltimii barei de tractiune fie iIn mod continuu, fie in incremente de maxim 50 mm mdsurate la nivelul
inelului sau al capului de cuplare.

5.3.3. Dispozitivele de reglare a inaltimii nu impiedica libera miscare a barei de tractiune dupa cuplare.

5.3.4. Dispozitivele de reglare a indltimii nu trebuie s impiedice functionarea franei inertiale, in cazul in care aceasta
existd.

5.4. In cazul barelor de tractiune combinate cu frani inertiald, distanta dintre centrul inelului de cuplare si extremitatea
tijei inelului nu trebuie sd fie mai micd de 200 mm in pozitia cu frina aplicatd. Atunci cand tija este introdusa
complet, aceastd distantd nu trebuie si fie mai micd de 150 mm.

5.5. Barele de tractiune destinate utilizdrii pe remorcile cu bard de tractiune rigida trebuie si aibd o rezistentd la forte
laterale egald cu cel putin jumdtate din rezistenta la forte verticale.

6. Cadre de remorcare si suporturi cu gind (clasa f)

Figura 12

Exemplu de cadru de remorcare din clasa f

_/ example slider clevis coupling

AJ

0 [\

= > ,_,

O gha frame

‘r.
i._

> example slider coupling ball 80

g O example vertical mounting support
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6.1.

6.2.

6.3.

7.1.

Cadrele de remorcare din clasa f trebuie sa satisfaca cerintele incercdrilor prevazute la punctul 3.6 din anexa 6.

In cazul in care cadrele de remorcare sunt destinate a fi montate pe anumite tipuri de vehicule, punctele de fixare si
cuplajul trebuie s fie in conformitate cu dispozitiile producitorului vehiculului sau transmisiei.

Cadrele de remorcare pot fi proiectate pentru a fi reglate rapid in iniltime (gha), pentru a fi reglate in iniltime cu

stifturi (pha) sau fird posibilitatea de reglare a inaltimii. Cele mai utilizate tipuri sunt cadrele gha pentru suporturi
cu sine gha, asa-numitele cadre scard, astfel cum se arata in figura 12.

Carlige de remorcare si dispozitive de blocare (clasa g)

Cerinte generale pentru carligele de remorcare

Toate carligele de remorcare din clasa g si dispozitivele de blocare trebuie proiectate astfel incat carligele de

remorcare sd satisfacd cerintele incercdrilor previzute in anexa 6, iar dispozitivele de blocare si satisfacd cerintele
incercdrilor prevdzute in anexa 6.

Carligele de remorcare din clasa g trebuie sd aibd forma exterioard si dimensiunile exterioare indicate in figura 13.
Pozitia dispozitivului de blocare este prezentatd in figura 14.

Carligul de remorcare trebuie sd permitd unghiuri de articulare in conformitate cu punctul 1.1.3.
Figura 13
Dimensiunile principale ale cirligului de remorcare (toate dimensiunile sunt in mm)
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Figura 14

Pozitia dispozitivului de blocare (toate dimensiunile sunt in mm)
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8. Cuplaje cu bolt fix si dispozitive de blocare (clasa h)

8.1. Cerinte generale pentru cuplaje cu bolt fix

Toate cuplajele cu bolt fix din clasa h si dispozitivele de blocare trebuie proiectate astfel incat si satisfacd cerintele
incercdrilor prezentate in anexa 6.

Cuplajele cu bolt fix din clasa h trebuie sd aibd forma exterioard si dimensiunile exterioare indicate in figura 15.
Pozitia dispozitivului de blocare este prezentati in figura 16.

Cuplajele cu bolt fix trebuie sd permitd unghiuri de articulare in conformitate cu punctul 1.1.3.

Figura 15

Dimensiunile principale ale cuplajului cu bolt fix (toate dimensiunile sunt in mm)
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Figura 16

Pozitia dispozitivului de blocare (toate dimensiunile sunt in mm)
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9. Cuplaje nepivotante in jurul axei longitudinale, montate pe vehiculul tractor, pentru conectarea barelor de
tractiune (clasa i).

9.1. Cuplajele montate pe vehiculul tractor pentru conectarea barelor de tractiune trebuie si aibd urmdtoarele unghiuri
de articulare (a se vedea, de asemenea, figura 17)

(a) Axa verticald: + 90° min
(b) Axa transversald: + 20° min. (+ 15° pt. cat. 4 i 5)
(c) Axalongitudinald: + 20° min. (£ 15° pt. cat. 4 si 5)

Aceste unghiuri de articulare nu trebuie s fie atinse simultan.
9.2. Unitatea de cuplare trebuie supusa incercrilor in conformitate cu punctul 3.3.3 din anexa 6.

9.3. Cuplajul de tip etrier nepivotant (pe axa longitudinald) pentru bare de tractiune trebuie prevazut cu un dispozitiv
de prevenire a decupldrii involuntare.

9.4. Bara de tractiune si cuplajul de tip etrier din clasa i trebuie si fie conforme cu figura 17 si tabelul 2.
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Figura 17
Dimensiunile barei de tractiune si ale cuplajului de tip etrier montate pe vehiculul tractor (clasa i) (toate
dimensiunile sunt in mm)
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Tabelul 2
Bara de tractiune si cuplajul de tip etrier montate pe vehiculul tractor — dimensiuni
Dimensiuni in milimetri
Categoria barei de tractiune
Dimensiune
0 1 2 3 4 5
Litimea barei de tractiune A (%) max. 60 67 90 100 130 160
Grosimea barei de tractiune B max. 20 36 52 57 64 80
Diametrul orificiului pentru bolf C + 1,00/ 20 33 33 41 52,5 72,5
-0,25
Diametrul boltului C1 +1,00/ 18,5 31 31 39 51 71
-1,50
F max. 30 45 45 55 70 80
G min. 140 210 210 210 210 210
Iniltime (H) min. 50 70 70 90 90 100
Adéncimea etrierului J min. 50 70 80 80 90 110
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Dimensiuni in milimetri
Categoria barei de tractiune
Dimensiune
0 1 2 3 4 5

Raza extremitdtii barei de tractiune sia max. 30 45 50 60 80 80
etrierului R (9

W () min. 20° 20° 20° 20° 15° 15°

() Manerul boltului de fixare a barei de tractiune si dispozitivele de blocare a etrierului se pot extinde dincolo de litimea A, dar nu

trebuie s3 interfereze cu unghiurile de articulare ale utilajului specificate la linia 10 a tabelului.

() G reprezintd distanta pe care trebuie respectate dimensiunile specificate A si B.
() Profilul prezentat in figura 17 reprezintd anvelopa maximd a barei de tractiune si a cuplajului de tip etrier. Raza R si unghiul W
pot fi diferite de valorile date atat timp cat anvelopa maxima nu este depdsita.

10. Inele de cuplare montate pe barele de tractiune ale remorcilor pentru conectarea la bara de tractiune a unui

vehiculul tractor (clasa j).

10.1.  Unitatea de cuplare se supune incercdrilor in conformitate cu punctul 3.3.3 din anexa 6.

10.2.  Inelele de cuplare pentru bare de tractiune din clasa j trebuie si fie conforme cu figura 18 si cu tabelul 3.

Figura 18

Lmir%: |
Loptional shape

Inelul de cuplare al utilajului (clasa j)

Dimensiuni in milimetri
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Tabelul 3

Specificatiile inelului de cuplare (clasa j)

Categoria barei de tractiune
Dimensiune
0 1 2 3 4 5
Orificiu E (%) min. 23 38 38 47 56 78
Grosime F max. 30 36 38 46 50 60
Distanta G max. 40 55 55 75 85 100
Distanta H min. 35 40 50 50 65 80
Latimea | max. 85 107 115 140 160 190
Raza M Dupd cum este necesar pentru a asigura o articulatie
adecvatd intre tractor i dispozitiv M., = F/2
Diametrul boltului min. In conformitate cu tabelul 2

() Pentru utilizdri speciale, orificiul E poate fi un orificiu alungit

11. Cuplaje de tip etrier, nepivotante in jurul axei longitudinale, pentru conectarea barelor de tractiune (clasa q)

11.1.  Forma unitdtii de cuplare trebuie s permitd inelului de cuplare urmdtoarele unghiuri minime de libertate:
+ 60° in plan orizontal (giratie)
+ 20° in plan vertical (tangaj)

+ 20° in jurul axei longitudinale (ruliu)

Unitatea de cuplare de tip etrier nepivotantd trebuie prevdzutd cu un dispozitiv de prevenire a decuplarii
neintentionate.

11.2.  Unitatea de cuplare se supune incercdrilor in conformitate cu punctul 3.3.3 din anexa 6.
11.3.  Cuplajul de tip etrier cu bara de tractiune din clasa q trebuie si fie conform cu figura 19 si cu tabelul 4.

Figura 19

Cuplaj de tip etrier cu bari de tractiune (clasa q)

OPTIONAL SHAPE
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Tabelul 4
Forme si dimensiuni ale cuplajelor de tip etrier ale remorcii sau utilajului
Dimensiune (mm)
Forma D a b
£0,5 min. min.
w 18 50 40
28 70 55
43 100 80
50 110 95
12. Inel de cuplare, pivotant in jurul axei longitudinale, montat pe bara de tractiune a remorcii pentru conectare la
cuplaje de tip etrier nepivotante (clasa r)
12.1.  Unitatea de cuplare se supune incercdrilor in conformitate cu punctul 3.3.3 din anexa 6.
12.2.  Inelele de cuplare pentru bard de tractiune din clasa r trebuie sd fie conforme cu figura 20 si cu tabelul 5.

Figura 20

Dimensiunile inelului de cuplare trebuie si fie cele indicate (clasa r)

A-A

A-A

A
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Round eye configuration

Cylindrical eye configuration
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Tabelul 5

Forme si dimensiuni (clasa r)

Inel de cuplare (mm)

Configuratia inelului cilindric Configuratia inelului toroidal

Formd g b | e | e | i | R |4 |t | d | b | ¢ | e | i ]| t | n

OiS min. | min. n:{a- n;a- t1 + 3 | min. OiS min. | min. n}l{a- n:(a- min. 1]

W 28 50 | 80 30 | 30 | 20 70 | 44 |22 |40 |80 30 30 | 44 | 20
X 45 70 100 | 60 | 40 32 105 | 63 35 50 100 | 60 | 40 | 63 30
Y 62 |90 120 55 | 40 132 | 73 50 55 140 55 73 35
Z 73 100 | 140 | 75 | 60 | 42 157 | 78 | 68 60 160 | 75 60 78 | 42

13. Dispozitive de cuplare (clasa s)

Pentru dispozitivele de cuplare din clasele s si p, se aplicd cerintele din anexele 5 si 6 corespunzitoare celor mai
asemdndtoare dispozitive sau componente standardizate sau nestandardizate.

14. Alocarea dispozitivelor mecanice de cuplare ale vehiculelor tractoare sau ale masinilor autopropulsate si ale
vehiculelor remorcate

Alocarea dispozitivelor mecanice de cuplare ale vehiculelor tractoare sau ale masinilor autopropulsate si ale
vehiculelor remorcate este conform cu tabelul 6.

Tabelul 6

Alocarea dispozitivelor mecanice de cuplare ale vehiculelor tractoare sau ale masinilor autopropulsate si
ale vehiculelor remorcate

Dispozitiv de cuplare montat pe vehiculul tractor Dispozitiv de cuplare montat pe vehiculul remorcat

Clasa a80 Clasa b80

Clasa c40 Clasa d40-1, d40-2
Clasa g (Clasa d50-1, d50-2
Clasa h Clasa d50-2
Clasa i Clasa j
Clasa q Clasar

15. Cuplare comandati la distanta si/sau automatd

Dacd dispozitivul de cuplare este comandat de la distantd sau este automat, trebuie s existe intotdeauna un
indicator la distantd vizibil pentru operator care si arate cd s-a efectuat cuplarea si cd dispozitivele de blocare au
fost activate.

In cazul in care cuplarea se realizeazd fird a pardsi cabina vehiculului, indicatorul la distantd trebuie sd se afle in
cabina vehiculului.
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1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

1.6.

ANEXA 6

Incerciri ale dispozitivelor sau componentelor mecanice de cuplare a vehiculelor din categoriile T, R
siS

Cerinte generale pentru incerciri

Esantioanele de dispozitive de cuplare trebuie supuse incercirilor de rezistentd si incercdrilor de functionare.
In cazul dispozitivelor de cuplare, rezistenta trebuie verificatd printr-o incercare dinamici. Rezistenta
mecanismului de cuplare trebuie stabilitd prin tractare alternativd pe un banc de incercare. Daci tipul de
mecanism de cuplare nu permite efectuarea incercdrii cu o fortd de incercare alternantd (de exemplu, din
cauza unui joc excesiv sau a carligului de remorcare), atunci forta de incercare se poate aplica progresiv pe
directia tractiunii sau a presiunii exercitate, retinandu-se cea mai mare valoare dintre acestea. in anumite
cazuri, pot fi necesare incerciri statice suplimentare. In locul incercirii dinamice, cuplajele mecanice din
clasele i, q si r destinate montdrii pe vehicule agricole cu o vitezd maximd prin constructie care nu depaseste
40 km/h pot fi supuse incercirilor in conformitate cu punctul 3.3.3.2 din prezenta anex (incercare staticd).
Cuplajele mecanice din toate clasele destinate montdrii pe vehicule agricole cu o vitezd maximi prin
constructie mai mare de 60 km/h se supun incercdrilor in conformitate cu anexa 6 la Regulamentul 55
seria 01 de amendamente. In plus, autoritatea de omologare de tip sau serviciul tehnic poate renunta la
incercarea dinamicd sau statici dacd o componentd are o proiectare simpld care permite verificarea
teoreticd, in special in cazul cuplajelor din clasele d, e, f, i si j si a dispozitivelor similare din clasa s. Pot fi
efectuate §i controale teoretice pentru a stabili conditiile corespunzitoare scenariilor celor mai defavorabile.
In toate cazurile, controalele teoretice trebuie si garanteze aceeasi calitate a rezultatelor ca si incercirile
dinamice sau statice. In cazul in care existd incertitudini, rezultatele incercirilor fizice sunt determinante.

Incercarea dinamici se efectueazd cu o sarcind aproximativ sinusoidald (alternanti sifsau pulsatorie) si cu un
numdr de cicluri de solicitare corespunzitoare materialului. Nu sunt permise fisuri sau fracturi care afecteazd

functionarea dispozitivului de cuplare.

La incercdrile statice se admite doar o usoard deformare permanentd. Dacd nu este specificat altfel,
deformarea (plasticd) permanentd masuratd dupd eliminarea sarcinii nu trebuie si fie mai mare de 10 % din

deformarea maxima mdsuratd in timpul incercarii.

La incercidrile dinamice, ipotezele de sarcind sunt bazate pe componenta fortei orizontale care se exercitd in
axa longitudinald a vehiculului si pe componenta fortei verticale. Componentele fortelor orizontale
transversale la axa longitudinald a vehiculului, precum §i momentele acestora nu se iau in considerare, cu

conditia sd aibd o importantd marginald.

In cazul in care proiectarea dispozitivului de cuplare sau montajul acestuia pe vehicul sau montajul unor
sisteme suplimentare (cum ar fi mecanismele de actionare a echipamentului, compensatoarele de forta,
sistemele de directie directd etc.) genereazd forte sau momente suplimentare, acestea trebuie luate in
considerare in timpul procedurii de omologare. De asemenea, autoritatea de omologare de tip sau serviciul

tehnic pot solicita incerciri suplimentare.

Componenta fortei orizontale care se exercitd pe axa longitudinald a vehiculului este reprezentata de o fortd
teoreticd de referintd, si anume valoarea D sau Dc. Componenta fortei verticale, dupd caz, este reprezentatd

de sarcina staticd verticald, S, in punctul de cuplare si de componenta fortei verticale presupuse, V.

Valorile caracteristice D, D, S, A, $i Vimay pe care sunt bazate incercirile previzute la punctul 2.10 din
prezentul regulament, trebuie si fie cele comunicate de producitor in cererea de omologare de tip — a se

vedea fisele de comunicare din anexele 1 si 2.

Orice dispozitiv de blocare mentinut in pozitie de un resort trebuie si rimand in pozitia sa de sigurantd
atunci cand este supus unei fore exercitate in directia cea mai putin favorabild si echivalentd cu de trei ori

masa mecanismului de blocare.
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1.7. Ipoteze privind sarcinile

Incercare de anduranti dinamic la impulsuri cu forta de incercare rezultanti:

Fres = \/F}zl"i_F\%(kN)

F,
a = arctan =

h
in intervalul pentru solicitirile pulsatile de tractiune sau de compresie (luind in considerare valoarea cea mai
mare)
unde

Sarcina orizontald (kN):

F,=1,0-D,

Fi, = 1,0 - D pentru remorci complete
Sarcina verticald (kN)

F=g-S+03-V
2. Proceduri de incercare

2.1. Pentru incercirile dinamice i statice, esantionul trebuie plasat intr-un mecanism corespunzdtor, avind un
mijloc de aplicare a fortei, astfel incat acesta sd nu fie sub incidenta altor forte sau momente in afara fortei
de incercare specificate. In cazul alternarii incercarilor, directia de aplicare a fortei nu trebuie s devieze cu
mai mult de + 1° de la directia specificata. in cazul incercirilor pulsatorii si statice, unghiul se stabileste
pentru forta de incercare maxima. Aceastd reglare necesitd, in mod normal, o primd articulatie la punctul de
aplicare a fortei (de pilda, la punctul de cuplare) si o a doua articulatie la o distantd data.

2.2. Frecventa de incercare nu trebuie sd depdseascd 35 Hz. Frecventa selectatd trebuie total separatd de
frecventele de rezonantd ale dispozitivului de incercare, inclusiv de cele ale dispozitivului supus incercrii.
La incercarea asincrond, frecventele celor doud componente ale fortei trebuie si fie cuprinse intre
aproximativ 1 % si maximum 3 %. Pentru dispozitivele de cuplare din otel, numarul de cicluri de solicitare
este de 2 x 10 °. Pentru dispozitivele construite din alte materiale decit otelul, poate fi necesar un numar
mai mare de cicluri. Orice fisurd apdrutd in timpul Incercdrii trebuie pusd in evidentd prin intermediul
metodei de incercare a fisurii cu penetrarea vopselei sau cu orice alte metode echivalente.

2.3. In cadrul incercdrilor pulsatorii, forta de incercare variazd intre forta de incercare maximi si o fortd de
incercare minimd, care nu trebuie sa fie mai mare de 5 % din forta maxima de incercare, cu exceptia cazului
in care procedura de incercare prevede altfel.

2.4. In cazul incercarilor statice, forta de incercare trebuie aplicat rapid si fird socuri si trebuie mentinuti timp
de cel putin 60 de secunde.

2.5. Dispozitivele sau componentele de cuplare supuse incercdrilor ar trebui in mod normal sa fie montate cat
mai rigid posibil pe un mecanism de incercare in pozitia in care vor fi utilizate pe vehicul. Elementele de
fixare trebuie si fie cele specificate de producitor sau de solicitant si sd fie cele previzute pentru fixarea
dispozitivului sau a componentei de cuplare pe vehicul sau si aibd caracteristici mecanice identice.

2.6. Dispozitivele sau componentele de cuplare trebuie supuse incercdrii in forma in care se prezinta atunci cand
sunt utilizate pe drum. Cu toate acestea, la latitudinea producitorului si cu acordul serviciului tehnic,
componentele flexibile pot fi fixate dacd acest lucru este necesar pentru procedura de incercare si dacd
aceastd actiune nu afecteazd in mod nerealist rezultatul incercarii.

Componentele flexibile supraincilzite in timpul acestor proceduri accelerate de incercare pot fi inlocuite in
timpul incercdrii. Sarcinile de incercare pot fi aplicate prin intermediul dispozitivelor speciale fird joc.
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3. Cerinte de incercare specifice

3.1. Bile de cuplare 80 (clasa a)

3.1.1. Incercarea de bazd este o incercare de andurantd dinamicd pulsatorie cu forta de incercare rezultanta.
Alternativ, este permisd o incercare de andurantd dinamicd sincrond cu doud componente. Esantionul de
incercare cuprinde bila de cuplare si elementele de montare necesare pentru fixarea ansamblului pe vehicul.
Bila de cuplare trebuie montatd rigid, in pozitia reald in care este destinatd utilizarii, pe un mecanism de
incercare capabil sd produci o fortd alternantd sau pulsatorie.

3.1.2. Se utilizeazd un cap de cuplare 80 ca mijloc de aplicare a fortei. Esantionul trebuie montat pe mecanismul de
incercare cu elementele de cuplare aplicate si trebuie dispus astfel incat pozitia sa relativd si corespundi celei
din timpul utilizdrii previzute. Esantionul nu trebuie supus altor forte sau momente in afard de forta de
incercare. Forta de incercare se aplicd de-a lungul unei linii de actiune care trece prin punctul de cuplare,
indreptat citre un unghi rezultant derivat din ipotezele de sarcind orizontald si verticald.

3.1.3. Ipoteze privind sarcinile
La fel ca la punctul 1.7 din prezenta anexa.

3.2. Cap de cuplare 80 (clasa b)

3.2.1. Incercarea de bazi este o incercare de andurantd dinamici in care se aplici o fortd de incercare alternativa
sau pulsatorie. Alternativ, este permisid o incercare de andurantd dinamica sincrond cu doud componente.

3.2.2. Incercarea dinamici se efectueazd utilizand un ansamblu separat cu o bild de cuplare 80 cu o rezistenta
echivalentd sau mai mare.

Esantionul trebuie montat pe mecanismul de incercare cu elementele de cuplare aplicate si trebuie dispus
astfel incat pozitia sa relativd sd corespundi celei din timpul utilizdrii previzute.

Esantionul nu trebuie supus altor forte sau momente in afard de forta de incercare.

Forta de incercare trebuie aplicatd de-a lungul unei linii de actiune care trece prin punctul de cuplare,
indreptat citre un unghi rezultant derivat din ipotezele de sarcind orizontald si verticala.

3.2.3. Ipoteze privind sarcinile
La fel ca la punctul 1.7 din anexa.

3.3. Cuplaje pentru bard de tractiune

3.3.1. Cuplaje de tip etrier (clasa c)

Se efectueazd o incercare de andurantd dinamicd pe un esantion. Dispozitivul de cuplare trebuie sd fie
echipat cu toate elementele de fixare necesare montirii acestuia pe vehicul.

3.3.1.1. Pentru remorci cu bard de tractiune rigida

Incercare de andurantd dinamicd cu fortd pulsatild, in intervalul necesar pentru solicitdrile de tractiune
pulsatorii cu forta de incercare rezultantd (directia de tractiune spre spate si in jos)

La fel ca la punctul 1.7 din prezenta anexa.
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3.3.1.2. Cuplaje de tip etrier montate pe remorci
Se aplicd ipoteze de incircare luand in considerare valoarea D

. Ri'R;
Ri4+R;

R, si R, conform specificatiilor producidtorului (R, - Ry). Incerciri de andurantd dinamic3, in conformitate cu
punctul 3.3.1.1 din prezenta anexa.

3.3.1.3. Incerciri statice asupra dispozitivului de blocare a boltului de cuplare

In cazul cuplajelor de tip etrier cu bolturi necilindrice, este necesar si fie incercate inclusiv dispozitivele de
inchidere si de blocare prin intermediul unei forte statice egale cu 0,25 - D care actioneazd in directia
deschiderii.

O fortd de incercare de 0,1 - D este suficientd pentru bolturile de cuplare cilindrice.
Aceasti fortd trebuie adusi rapid si fard socuri la valoarea de mai sus si trebuie aplicatd timp de 10 secunde.

Aceastd incercare nu trebuie sd ducd la deschiderea dispozitivelor si nici sd provoace deteriorari de orice fel.

3.3.2. Carlige de remorcare (clasa g)

La fel ca la punctul 3.3.1 din prezenta anexa.

3.3.3. Bare de tractiune ale vehiculului tractor (clasa i)

3.3.3.1. Fie ca la punctul 3.3.1, fie o incercare staticd in locul incercdrii dinamice descrise la punctul 3.3.3.2, dacd
bara de tractiune este destinatd montdrii pe vehicule agricole cu o vitezd maxima prin constructie care nu
depiseste 40 km/h.

3.3.3.2. Metoda de incercare staticd

3.3.3.2.1. Specificatii pentru incercare

3.3.3.2.1.1.  Generalititi

Sub rezerva unei verificiri a caracteristicilor sale constructive, cuplajul mecanic trebuie supus unor incercari
statice in conformitate cu cerintele de la punctele 3.3.3.2.1.2, 3.3.3.2.1.3 5i 3.3.3.2.1.4.

3.3.3.2.1.2.  Pregdtirea incercdrii

Incercirile trebuie realizate pe o masind speciald, avand mecanismul de cuplare si orice componenti care il
cupleazd pe acesta de corpul vehiculului tractor atasate de o structurd rigidd prin intermediul acelorasi
componente folosite la montarea mecanismului de cuplare pe vehiculul tractor.

3.3.3.2.1.3.  Instrumente de incercare

Instrumentele folosite pentru mésurarea sarcinilor aplicate si a deplasirilor trebuie sd aibd urmdtoarele grade
de precizie:

(a) Sarcini aplicate + 50 daN,
(b) Deplasiri + 0,01 mm.

3.3.3.2.1.4.  Procedura de incercare

3.3.3.2.1.4.1. Dispozitivul de cuplare trebuie supus mai intdi unei sarcini de pretractiune care nu depiseste 15 % din
sarcina de incercare de tractiune definitd la punctul 3.3.3.2.1.4.2.

Operatiunea descrisd la punctul 3.3.3.2.1.4.1 trebuie repeattd cel putin de doud ori, incepand cu o sarcind
zero, care este maritd treptat pand la atingerea valorii prescrise la punctul 3.3.3.2.1.4.1 si apoi redusi la 500
daN; sarcina statica trebuie mentinutd timp de cel putin 60 de secunde.
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3.3.3.2.1.4.2. Sarcina aplicatd, masuratd in raport cu centrul de referintd al dispozitivului de cuplare, trebuie maritd
progresiv incepind de la 500 daN. Acest procedeu trebuie si fie reflectat de datele inregistrate pentru
trasarea curbei de deformare la sarcind sub tractiune sau de graficul aferent acestei curbe trasat de
imprimanta conectati la masina de tractiune.

Sarcina trebuie mdritd incontinuu pand la valoarea sarcinii de incercare de tractiune, aceasta fiind
consideratd a fi egald cu de 1,5 ori masa maximd tehnic admisibild a remorcii; de asemenea, curba de
deformare sub sarcind trebuie sa indice o progresie continud, fdrd variatii, in intervalul cuprins intre 500 daN
si 1/3 din sarcina maxima de tractiune.

Deformarea permanentd trebuie notatd pe curba sarcind/deformare pentru sarcina de 500 daN, dupd ce
sarcina de incercare este readusd la aceastd valoare.

Deformarea permanentd inregistratd nu trebuie si depdseascd 25 % din deformarea elastici maxima
constatata.

3.3.3.2.1.5.  Incercarea la care se face referire la punctul 3.3.3.2.1.4.2 trebuie precedati de o incercare in care se aplici, in
centrul de referintd al dispozitivului de cuplare, in mod crescitor, o sarcind initiald de trei ori mai mare decat
forta verticald maxima admisd (in daN, egald cu g - S/10) recomandatd de producitor, incepand de la o
sarcind initiald de 500 daN.

Pe durata incercidrii, deformarea dispozitivului de cuplare nu trebuie si depdseascd 10 % din deformarea
elasticd maximd constatata.

Verificarea se realizeazd dupd indepartarea fortei verticale (in daN, egald cu g - S/10) si revenirea la sarcina
initiald de 500 daN.

3.3.4. Cuplaje cu bolt fix (clasa h)

La fel ca la punctul 3.3.1 din prezenta anexd.

3.3.5. Cuplaje de tip etrier, nepivotante in jurul axei longitudinale, pentru conectarea barelor de tractiune (clasa q)

La fel ca la punctul 3.3.3 din prezenta anexd.

3.3.6. Dispozitive de blocare (pentru toate cuplajele pentru bara de tractiune din clasele a, g si h, daci existd)

In cazul cuplajelor cu bild, cu carlig si cu bolt fix si al dispozitivelor echivalente, dispozitivul de blocare
trebuie supus Incercdrii utilizand o fortd staticd Fs stat = 0,6 - D (vertical in sus). Nu sunt permise fisuri sau
fracturi care afecteazd functionarea dispozitivului de cuplare.

3.4. Inelele de cuplare pentru bare de tractiune (clasele d)

3.4.1. Inelele de cuplare pentru bare de tractiune (clasele d40-1 si d40-2) pentru cuplajele de tip etrier se supun
acelorasi incerciri dinamice, cu aplicarea unor ipoteze echivalente privind sarcina (a se vedea punctul 3.3.1).

Inelele de cuplare pentru bare de tractiune utilizate exclusiv pe remorci complete se supun incercarii cu
aplicarea ipotezelor privind sarcinile orizontale.

Incercarea poate fi efectuatd aplicand fie o fortd alternants, fie o fortd pulsatorie, astfel cum se specifici la
punctul 3.3.1.

3.4.2. Inelele de cuplare pentru bare de tractiune (clasa d50) pentru cirlige de remorcare, bare de remorcare ale
vehiculelor tractor sau cuplaje cu bolt fix se supun acelorasi incercari ca inelele de cuplare pentru bare de
tractiune pentru cuplaje de tip etrier.

3.5. Inelele de cuplare pentru bare de tractiune (clasa r)

La fel ca la punctul 3.3.3 din prezenta anexa.
3.6. Cadre de remorcare (clasa f)

3.6.1. In timpul incercirii, cadrele de remorcare trebuie supuse acelorasi forte ca si cuplajul. Sarcina de incercare se
aplicd la o distanta orizontald si verticald corespunzitoare pozitiei in care dispozitivul de cuplare exerciti cea
mai mare fortd asupra cadrului de remorcare.
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3.6.2. Pregdtirea incercarii

Incercirile se efectueazi in conformitate cu punctul 3.3.3.2.1.2.

3.6.3. Instrumente de incercare

Instrumentele utilizate pentru inregistrarea sarcinilor aplicate si a deplasirilor trebuie si fie conforme cu
punctul 3.3.3.2.1.3.

3.6.4. Compararea cadrelor de remorcare

In locul incercirilor obligatorii, cadrele de remorcare pot fi evaluate prin compararea calculelor. In ceea ce
priveste principalele caracteristici de proiectare, cadrul comparat trebuie si fie similar cu un cadru care a
fost deja supus incercirilor.

3.7. Bare de tractiune (clasa €)

3.7.1. Barele de tractiune se supun incercarilor in acelasi mod ca si cuplajele pentru bare de tractiune (a se vedea
punctul 3.3.1). Autoritatea de omologare de tip sau serviciul tehnic poate decide sd renunte la incercarea de
andurantd in cazul in care proiectarea simpld a unei componente permite o verificare teoreticd a rezistentei
acesteia.

Fortele de proiectare pentru verificarea teoretica se calculeazd dupd cum urmeaza:

Fo. = 9.81 ¢+~ 1 0.375¢V
% 1000+

unde

V este marimea fortei indicatd la punctul 3.3.1.1.

F.. este sarcina verticald calculatd.

Solicitdrile admise trebuie s fie in conformitate cu punctul 5.3 din ISO 7641-1:1983.
Solicitarea admisibild asupra sudurii nu trebuie si depdseascd 90 N/mm?

Pentru barele de tractiune incovoiate (de exemplu, gat de lebddd) si pentru barele de tractiune ale remorcilor
complete, se ia in considerare componenta fortei orizontale Fy, = 1.0+D.

3.7.2. In cazul barelor de tractiune pentru remorcile complete cu miscare liberd in plan vertical, in plus fad de
incercarea de andurantd sau de verificarea teoreticd a rezistentei, se verificd rezistenta la flambaj fie
printr-un calcul teoretic cu o fortd de proiectare 3.0¢D, fie printr-o incercare de rezistentd la flambaj cu o
fortd de 3.0D.

Solicitdrile admise in cazul calculului trebuie sa fie in conformitate cu punctul 3.7.1.

3.7.3. In cazul axelor directoare, rezistenta la incovoiere se verifici prin intermediul unui calcul teoretic sau al unei
incerciri la incovoiere. In centrul punctului de cuplare se aplici o fortd statici laterald orizontala.
Magnitudinea acestei forte se alege astfel incat sd producd un moment de 0.6°A,*g (kNm) pe centrul axei
fatd. Solicitarile admise trebuie sd fie in conformitate cu punctul 3.7.1.
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ANEXA 7

Cerinte de instalare si cerinte speciale
1. Tractoare

1.1.  Un vehicul tractor poate fi echipat cu unul sau mai multe dispozitive mecanice de cuplare, in conformitate cu
punctul 2.6 in conjunctie cu tabelul 6 din anexa 5.

1.2.  In cazul in care un vehicul tractor este echipat cu dispozitive mecanice de cuplare in conformitate cu punctul 2.6 in
conjunctie cu tabelul 6 din anexa 5, cel putin unul dintre aceste dispozitive trebuie si prezinte valorile caracteristice
D, D, S, A, §i Vinax corespunzitoare valorilor caracteristice maxime admisibile ale vehiculului tractor indicate de
producdtorul acestuia.

2. Vehicule remorcate

Dispozitivele mecanice de cuplare ale vehiculelor remorcate in conformitate cu punctul 2.6 in conjunctie cu tabelul
6 din anexa 5 destinate conectdrii vehiculului remorcat la un vehicul tractor trebuie sd prezinte cel putin valorile
caracteristice D, D, S, A, §i Vnax cOrespunzdtoare valorilor caracteristice maxime admisibile ale vehiculului tractor
indicate de producitorul acestuia.
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