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DIRECTIVA 1999/98/CE A COMISIEI
din 15 decembrie 1999

de adaptare la progresul tehnic a Directivei 96/79/CE a Parlamentului European si a Consiliului privind
protectia pasagerilor din autovehicule in caz de coliziune frontald

(Text cu relevantd pentru SEE)

COMISIA COMUNITATILOR EUROPENE,
avand in vedere Tratatul de instituire a Comunitdtii Europene,

avand in vedere Directiva 70/156/CEE a Consiliului din 6 februa-
rie 1970 privind apropierea legislatiilor statelor membre
referitoare la omologarea de tip a autovehiculelor si a remorcilor
acestora (1), astfel cum a fost modificatd ultima datd prin Direc-
tiva 98/91/CE a Parlamentului European si a Consiliului (?) si, in
special, articolul 13 alineatul (2) al celei dintai,

avand in vedere Directiva 96/79/CE a Parlamentului European si
a Consiliului din 16 decembrie 1996 privind protectia pasageri-
lor din autovehicule in caz de coliziune frontald si de modificare
a Directivei 70/156/CEE (3),

intrucat:

(1)  Directiva 96/79/CE este una dintre directivele speciale ale
procedurii comunitare de omologare de tip care a fost
instituitd prin Directiva 70/156/CEE a Consiliului. In con-
secintd, dispozitiile Directivei 70/156/CEE referitoare la
sistemele, componentele si unitdtile tehnice separate ale
autovehiculelor se aplicd prezentei directive.

(2)  In aplicarea dispozitiilor articolului 4 litera (b) din Direc-
tiva 96/79/CE, Comisia urma sd reexamineze si, dupd caz,
sd modifice respectiva directivd, anexa II apendicele 7, cu
scopul de a lua in considerare incercdrile de evaluare efec-
tuate asupra cdlcaiului manechinului Hibrid III, inclusiv
incercirile efectuate pe vehicule.

(3)  Masurile prevazute in prezenta directivd sunt conforme cu
avizul Comitetului pentru adaptarea la progresul tehnic
instituit prin Directiva 70/156/CEE,

ADOPTA PREZENTA DIRECTIVA:

Articolul 1

Anexa II la Directiva 96/79/CE se modificd in conformitate cu
anexa la prezenta directivd.

Articolul 2
(1) Incepand cu 1 octombrie 2000, statele membre:

— nu pot sd refuze acordarea omologdrii CE unui nou tip de
vehicul;

— nu pot sd interzicd inmatricularea, vanzarea sau introducerea
in circulatie a unui vehicul

() JOL42,23.2.1970,p. 1.
() JOL11,16.1.1999, p. 25.
() JOL18,21.1.1997,p. 7.

din motive legate de incercirile de evaluare a cilcaiului
manechinului Hibrid III, in cazul in care incercarile de evaluare a
cdlcaiului manechinului Hibrid III indeplinesc cerintele Directivei
96/79/CE, astfel cum a fost modificatd de prezenta directiva.

(2) Incepand cu 1 aprilie 2001, statele membre nu mai pot acorda
omologarea CE unui tip de vehicul in conformitate cu articolul 4
din Directiva 70/156/CEE, daci dispozitiile Directivei 96/79/CE,
astfel cum a fost modificatd de prezenta directivd, nu sunt inde-
plinite.

Articolul 3

(1) Statele membre pun in aplicare actele cu putere de lege si
actele administrative necesare pentru a se conforma prezentei
directive pand la 30 septembrie 2000. Statele membre informeaza
de indatd Comisia cu privire la aceasta.

Atunci cind statele membre adopta aceste dispozitii, ele cuprind
o trimitere la prezenta directivd sau sunt insotite de o asemenea
trimitere la data publicdrii lor oficiale. Statele membre stabilesc
modalitatea de efectuare a acestei trimiteri.

(2) Comisiei ii sunt comunicate de statele membre textele princi-

palelor dispozitii de drept intern pe care le adoptd in domeniul
reglementat prin prezenta directiva.

Articolul 4

Prezenta directiva intrd in vigoare in a doudzecea zi de la data
publicarii in Jurnalul Oficial al Comunitatilor Europene.

Atrticolul 5

Prezenta directiva se adreseazd statelor membre.

Adoptatd la Bruxelles, 15 decembrie 1999.

Pentru Comisie
Erkki LIIKANEN

Membru al Comisiei
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ANEXA

Anexa II la Directiva 96/79/CE se modificd dupd cum urmeaza:

1. Punctul 2.9.2 din apendicele 3 se inlocuieste cu urmdtorul text:

,2.9.2. Un pantof de mirimea 11XW, care indeplineste cerintele impuse de standardul militar MIL-S 13192 al

SUA, revizia «P», In privinta marimii configuratiei, a grosimii tdlpii si a tocului, si a cdrui greutate este de
0,57 + 0,1 kg se pune si se fixeazd pe fiecare labd a piciorului manechinelor utilizate pentru incercare.”

2. Apendicele 7 se inlocuieste cu urmdtorul text:

~Apendicele 7

PROCEDURA DE CERTIFICARE PENTRU GAMBA SI LABA PICIORULUI MANECHINULUI

1.1.

1.2.

1.3.

1.3.1.

1.3.6.
1.3.7.

1.4.

1.4.1.

2.1.

INCERCARE LA IMPACT ASUPRA PARTII ANTERIOARE A LABEI PICIORULUI

Scopul acestei incercdri este si masoare raspunsul labei piciorului si al gleznei manechinului Hibrid III la
impactul precis definit, cu un pendul cu suprafatd durd.

Se utilizeazd gambele manechinului Hibrid III, stinga (86-5001-001) si dreapta (86-5001-002),
prevazute cu laba piciorului si gleznd, stanga (78051-614) si dreapta (78051-615), inclusiv genunchiul.
Se utilizeazd simulatorul cu capsuld dinamometricd (78051-319 Rev A) pentru a fixa genunchiul
(78051-16 Rev B) pe dispozitivul de fixare folosit pentru incercare.

Procedura de incercare

Fiecare picior trebuie sd fie mentinut (umed) timp de patru ore inaintea incercarii, la o temperaturd de
22°C £ 3 °Csila o umiditate relativd de 40 (+ 30 %). Perioada de umezire nu include timpul necesar pentru
atingerea unor conditii de stare stabile.

Tnaintea efectudrii incercarii, atat suprafata de impact a invelisului cu rol de piele, cat si fata ciocanului
pentru incercarea prin lovire trebuie curdtate cu alcool izopropilic sau cu un alt produs echivalent. Se
acoperd cu talc.

Se aliniazd accelerometrul ciocanului pentru incercarea prin lovire cu axa sa de sensibilitate paraleld cu
directia de impact la contactul cu piciorul.

Se monteazd piciorul la dispozitivul de fixare prezentat in figura 1. Dispozitivul de fixare folosit pentru
incercare este fixat in mod rigid pentru a impiedica miscarea in timpul impactului. Linia mediani a
femurului simulatorului cu capsuld dinamometricd (78051-319) este verticald (+ 0,5°). Se regleazd
dispozitivul de montare astfel incat linia care uneste articulatia capdtului de furcd al genunchiului si boltul
de fixare al gleznei si fie orizontald (£ 3°) cu calcaiul care se reazemd pe doud folii dintr-un material cu
frecare redusi (folie de PTFE). Se iau masurile necesare pentru ca partea cirnoasd a tibiei s fie amplasatd
complet spre capatul dinspre genunchi al tibiei. Se regleazd glezna in asa fel incat planul partii de dedesubt
a piciorului sd fie vertical si perpendicular pe directia de impact (+ 3°) siin asa fel incat planul sagital mediu
al labei piciorului s3 fie aliniat cu bratul pendulului. Inainte de fiecare incercare, se regleaza articulatia
genunchiului la un nivel de 1,5 (+ 0,5) g. Se regleaza articulatia gleznei in asa fel incat sa fie liberd si apoi
se strange doar atat cit este suficient pentru a mentine stabild laba piciorului pe folie de PTFE.

Ciocanul rigid pentru incercarea prin lovire se compune dintr-un cilindru orizontal cu diametrul de
50 (¢ 2) mm si dintr-un brat de sprijin al pendulului cu diametrul de 19 + 1 mm (figura 4). Cilindrul are
omasdde 1,25 (£ 0,02) kg, inclusiv instrumentarul si toate partile bratului de sprijin din cadrul cilindrului.
Bratul pendulului are 0 masd de 285 (+ 5) g. Masa oricdrei parti, care se poate roti, a axului la care este
atasat bratul de sprijin nu este mai mare de 100 g. Lungimea dintre axa orizontald centrald a cilindrului
ciocanului pentru incercarea prin lovire si axa de rotatie a intregului pendul este de 125 (¢ 1) mm.
Cilindrul de impact este montat cu axa sa longitudinald in pozitie orizontala si perpendiculard pe directia
de impact. Pendulul face impact cu partea de dedesubt a labei piciorului, la o distantd de 185 (+ 2) mm
de la baza cilcaiului care se sprijind pe platforma orizontald rigidd, in asa fel incat axa centrald
longitudinald a bratului pendulului si cadd in limita a 1° abatere de la o linie verticald la impact. Ciocanul
pentru incercarea prin lovire este ghidat pentru a se exclude miscdri semnificative laterale, verticale sau
de rotatie.

Se lasd o perioadd de cel putin 30 de minute intre incercarile succesive efectuate asupra aceluiasi picior.
Sistemul de colectare a datelor, inclusiv traductorii, este conform cu specificatiile pentru CFC 600, asa cum

se descrie In prezenta anexd apendicele 5.

Specificatii de realizare a incercirii

Atunci cind talpa fiecdrui picior este supusd unui impactla 6,7 (+ 0,1) m/s in conformitate cu punctul 1.3,
momentul maxim de incovoiere a partii inferioare a tibiei pe axa y (My) este de 120 + 25 Nm.

INCERCARE PRIVIND IMPACTUL ASUPRA PARTII INFERIOARE A LABEI PICIORULUI, EFECTUATA
FARA PANTOF

Scopul acestei incercdri este de a mdsura raspunsul invelisului cu rol de piele si al insertiei labei piciorului
Hibrid III la impactul precis definit, cu un pendul cu suprafatd dura.
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2.2.

2.3.

2.3.1.

2.3.6.
2.3.7.

2.4.

2.4.1.

3.1.

3.2

3.3.

Se utilizeazd gambele manechinului Hibrid III, stinga (86-5001-001) si dreapta (86-5001-002),
prevdzute cu laba piciorului i gleznd, stanga (78051-614) si dreapta (78051-615), inclusiv genunchiul.
Se utilizeazd simulatorul cu capsuld dinamometricd (78051-319 Rev A) pentru a fixa genunchiul
(78051-16 Rev B) pe dispozitivul de fixare folosit pentru incercare.

Procedura de incercare

Fiecare picior este mentinut (umed) timp de patru ore inaintea Incercdrii, la o temperaturd de 22 ( 3 °C)
sila o umiditate relativd de 40 (x 30 %). Perioada de umezire include timpul necesar pentru atingerea unor
conditii de stare stabile.

Tnaintea efectudrii incercrii, atat suprafata de impact a invelisului cu rol de piele, cat si fata ciocanului
pentru incercarea prin lovire sunt curdtate cu alcool izopropilic sau cu un alt produs echivalent. Se acoperd
cu talc. Se verificd dacd nu existd o deteriorare vizibild a insertiei pentru absorbtia energiei de la calcai.

Se aliniaza accelerometrul ciocanului pentru incercarea prin lovire cu axa sa de sensibilitate paralel cu
axa centrald longitudinald a ciocanului pentru incercarea prin lovire.

Se monteaza piciorul pe dispozitivul de fixare prezentat in figura 2. Dispozitivul de fixare folosit pentru
incercare se fixeazd in mod rigid pentru a impiedica miscarea in timpul impactului. Linia mediand a
simulatorului cu capsuld dinamometricd al femurului (78051-319) este verticald (x 0,5°). Se regleaza
dispozitivul de montare astfel incat linia care uneste articulatia capatului de furca al genunchiului si boltul
de fixare al gleznei sd fie orizontald (+ 3°) cu cilcaiul care se reazemd pe doud folii dintr-un material cu
frecare redusi (folie de PTEE). Se iau mdsurile necesare pentru ca partea cirnoas a tibiei sd fie amplasatd
complet spre capdtul dinspre genunchi al tibiei. Se regleazd glezna in asa fel incat planul partii de dedesubt
a piciorului sd fie vertical si perpendicular pe directia de impact si in asa fel incat planul sagital mediu al
labei piciorului s3 fie aliniat cu bratul pendulului. Inainte de fiecare incercare, se regleazi articulatia
genunchiului la o0 gamd de 1,5 (£ 0,5) g. Se regleazi articulatia gleznei in asa fel incat si fie liberd si apoi
se strange doar atét cat este suficient pentru a mentine stabili laba piciorului pe folia de PTFE.

Ciocanul rigid pentru incercarea prin lovire se compune dintr-un cilindru orizontal cu diametrul de
50 (+ 2) mm i dintr-un brat de sprijin al pendulului cu diametrul de 19 + 1 mm (figura 4). Cilindrul are
omasdde 1,25 (£ 0,02) kg, inclusiv instrumentarul si toate partile bratului de sprijin din cadrul cilindrului.
Bratul pendulului are 0 masd de 285 (+ 5) g. Masa oricdrei parti, care se poate roti, a axului la care este
atasat bratul de sprijin nu este mai mare de 100 g. Lungimea dintre axa orizontald centrald a cilindrului
ciocanului pentru incercarea prin lovire §i axa de rotatie a intregului pendul este de 1 250 (¢ 1) mm.
Cilindrul de impact este montat cu axa sa longitudinald in pozitie orizontala si perpendiculard pe directia
de impact. Pendulul face impact cu partea de dedesubt a labei piciorului, la o distantd de 62 (+ 2) mm
de la baza cilcaiului care se sprijind pe platforma orizontald rigidd, in asa fel incat axa centrald
longitudinald a bratului pendulului si cadi in limita a 1° abatere de la o linie verticald la impact. Ciocanul
pentru incercarea prin lovire este ghidat pentru a se exclude miscari semnificative laterale, verticale sau
de rotatie.

Se lasd o perioada de cel putin 30 de minute intre incercarile succesive efectuate asupra aceluiasi picior.

Sistemul de colectare a datelor, inclusiv traductorii, este conform cu specificatiile pentru CFC 600, asa cum
se descrie in prezenta anexd apendicele 5.

Specificatii de realizare a incercirii

Atunci cind fiecare cilcai al labei piciorului este supus unui impact la o vitezd de 4,4 + 0,1 m/s in
conformitate cu punctul 2.3, acceleratia maximi a ciocanului pentru incercarea prin lovire este de
29550 g.

INCERCARE PRIVIND IMPACTUL ASUPRA PARTII POSTERIOARE A LABEI PICIORULUI (CU PANTOF)

Scopul acestei incercdri este acela de a controla raspunsul pantofului si al partii cirnoase a calcaiului
manechinului Hibrid 11l si al articulatiei gleznei la impact precis definit, cu un pendul cu suprafatd dura.

Se utilizeazd gambele manechinului Hibrid III, stinga (86-5001-001) si dreapta (86-5001-002),
previzute cu laba piciorului si gleznd, stinga (78051-614) si dreapta (78051-615), inclusiv genunchiul.
Se utilizeazd simulatorul cu capsuld dinamometricd (78051-319 Rev A) pentru a fixa genunchiul
(78051-16 Rev B) pe dispozitivul de fixare folosit pentru incercare. Se echipeazd laba piciorului cu
pantoful mentionat in anexa 2 apendicele 3 punctul 2.9.2.

Procedura de incercare

Fiecare ansamblu picior este mentinut (umed) timp de patru ore inaintea incercirii, la o temperaturd de
22 (£ 3°C) sila o umiditate relativd de 40 (+ 30 %). Perioada de umezire nu include timpul necesar pentru
atingerea unor conditii de stare stabile.

Tnaintea incercirii, se curdtd cu o carpa curatd suprafata de impact de dedesubt a pantofului, iar fata
ciocanului pentru incercarea prin lovire se curdtd cu alcool izopropilic sau cu un alt produs echivalent.
Se acoperd cu talc. Se verificd dacd nu existd o deteriorare vizibild a insertiei pentru absorbtia energiei de
la cilcai.

Se aliniaza accelerometrul ciocanului pentru incercarea prin lovire cu axa sa de sensibilitate paraleld cu
axa centrald longitudinald a ciocanului pentru incercarea prin lovire.
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3.4.

3.4.1.

Se monteazd piciorul pe dispozitivul de fixare prezentat in figura 3. Dispozitivul de fixare folosit pentru
incercare se fixeazd in mod rigid pentru a impiedica miscarea in timpul impactului. Linia mediani a
femurului simulatorului cu capsuld dinamometricd (78051-319) este verticald (£ 0,5°). Se regleazd
dispozitivul de montare in asa fel incat linia care uneste articulatia capatului de furcd al genunchiului si
boltul de fixare al gleznei s fie orizontald (+ 3°) cu calcaiul care se reazemd pe doud folii dintr-un material
cu frecare redusi (folie de PTFE). Se iau masurile necesare pentru ca partea cdrnoasd a tibiei sa fie amplasatd
complet spre capatul dinspre genunchi al tibiei. Se regleazd glezna in asa fel incat un plan aflat in contact
cu tocul si talpa partii de dedesubt a pantofului si fie vertical si perpendicular pe directia de impact ( 3°)
siinasa fel incat planul sagital mediu al labei piciorului si laba piciorului si fie aliniate cu bratul pendulului.
Inainte de fiecare incercare se regleazd articulatia genunchiului la o gamd de 1,5 (£ 0,5) g. Se regleazd
articulatia gleznei in asa fel incat si fie liberd si apoi se strange doar atat cat este suficient pentru a mentine
stabild laba piciorului pe folia de PTFE.

Ciocanul rigid pentru incercarea prin lovire se compune dintr-un cilindru orizontal cu diametrul de
50 (¢ 2) mm si dintr-un brat de sprijin al pendulului cu diametrul de 19 + 1 mm (figura 4). Cilindrul are
omasd de 1,25 (£ 0,02) kg, inclusiv instrumentarul si toate partile bratului de sprijin din cadrul cilindrului.
Bratul pendulului are 0 masd de 285 (+ 5) g. Masa oricdrei parti, care se poate roti, a axului la care este
atasat bratul de sprijin nu este mai mare de 100 g. Lungimea intre axa orizontald centrald a cilindrului
ciocanului pentru incercarea prin lovire i axa de rotatie a intregului pendul este de 1 250 (+ 1) mm.
Cilindrul de impact este montat cu axa sa longitudinald in pozitie orizontala si perpendiculard pe directia
de impact. Pendulul trebuie sd facd impact cu tocul pantofului intr-un plan orizontal, care se afld la o
distantd de 62 * 2 mm deasupra bazei cdlciiului manechinului, atunci cand pantoful se sprijind pe
platforma orizontald rigidd astfel incat axa centrald longitudinald a bratului pendulului s cadd in limita
aun grad abatere de la o linie verticald la impact. Ciocanul pentru incercarea prin lovire este ghidat pentru
a se exclude miscari semnificative laterale, verticale sau de rotatie in momentul zero.

Se lasd o perioadd de cel putin 30 de minute intre incercrile succesive efectuate asupra aceluiasi picior.
Sistemul de colectare a datelor, inclusiv traductorii, este conform cu specificatiile pentru CFC 600, asa cum

se descrie in prezenta anexd apendicele 5.

Specificatii de realizare a incercirii

Atunci cand tocul pantofului este supus unui impact la 6,7 (+ 0,1) m/s in conformitate cu punctul 3.3,
forta maximd de comprimare a tibiei (Fz) este de 3,3 (¢ 0,5) kN.”
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Figura 1
incercare la impact pentru partea anterioari a labei piciorului

Specificatii pentru efectuarea incercirii
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Figura 2

incercare la impact pentru partea posterioari a labei piciorului (fird pantof)

Specificatii pentru efectuarea incercirii

plan vertical |
1250+1 mm
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Figura 3
incercare la impact pentru partea inferioari a labei piciorului (cu pantof)

Specificatii pentru efectuarea incercirii

plan vertical la talpa

pantofului :

1250 +1mm
plan orizontal prin - _125+005kg
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Figura 4

Ciocan tip pendul pentru incercarea prin lovire

Material: aliaj de aluminiu —
Masa bratului: 285+ 5¢
Masa cilindrului de
impact:1250220¢g <_

pivot cu frecare redusi

1250+1 mm

19 1 mm O/D tub X
1,6 mm perete — [orers

accelerometru
@ 50 + 2 mm|
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