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I

(Atos ndo legislativos)

REGULAMENTOS

REGULAMENTO DELEGADO (UE) 2016/1788 DA COMISSAO
de 14 de julho de 2016

que altera o Regulamento (UE) n.° 167/2013 do Parlamento Europeu e do Conselho no que diz

respeito a lista de requisitos para a homologacio UE de veiculos, e que altera e retifica os

Regulamentos Delegados (UE) n.° 13222014, (UE) 2015/96, (UE) 2015/68 e (UE) 2015/208 da

Comissdo no que respeita a constru¢io de veiculos e requisitos gerais, aos requisitos de

desempenho ambiental e da unidade de propulsdo, aos requisitos de travagem dos veiculos e aos
requisitos de seguranca funcional dos veiculos

(Texto relevante para efeitos do EEE)

A COMISSAO EUROPEIA,
Tendo em conta o Tratado sobre o Funcionamento da Unido Europeia,

Tendo em conta o Regulamento (UE) n.° 167/2013 do Parlamento Europeu e do Conselho, de 5 de fevereiro de 2013,
relativo a homologagdo e fiscalizagdo do mercado de tratores agricolas e florestais ('), nomeadamente os artigos 17.°,
n° 5,18° n° 4,19.° n° 6,20° n° 8, 27, n° 6, 28.° n.° 6, 49.°, n.° 3,53.% n° 12, 60.°,n° 1, 61.° ¢ 70.°

Considerando o seguinte:

(1)  Dado que o artigo 27.° n.° 3, do Regulamento (UE) n.° 167/2013 permite a utilizagio de métodos de ensaio
virtual como alternativa aos ensaios fisicos efetuados por servicos técnicos designados para o efeito, e tendo em
conta que esses métodos de ensaio virtual reduzem consideravelmente os encargos dos fabricantes e sio particu-
larmente faceis de aplicar no que respeita aos controlos dimensionais, devem adicionar-se outros requisitos a lista
de requisitos que podem ser objeto de ensaios virtuais incluida no anexo III do Regulamento Delegado (UE)
n.° 1322/2014 da Comissio (?).

(2) A fim de aumentar a precisio, os requisitos técnicos relativos ao equipamento de medigdo do nivel sonoro a altura
dos ouvidos dos condutores, estabelecidos no anexo XIII do Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014, devem
ser atualizados em fun¢do do progresso técnico.

(3)  Para garantir a coeréncia, é necessario prever condi¢des suplementares para a homologacido UE de um componente
de um banco no anexo XIV do Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014.

4) Com vista a aumentar a clareza e a precisdo, devem acrescentar-se outros requisitos relativos a informagio a incluir
no manual do utilizador, em conformidade com o anexo XXII do Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014,
em especial no que respeita as informacdes sobre o modo de fixacdo do engate de trés pontos na horizontal e na
vertical para as viagens por estrada, as instrucdes e adverténcias especificas sobre as dimensdes reduzidas do
dispositivo de protecdo das tomadas de forca do tipo 3 e a frequéncia de lubrificagdo.

(5)  Devido a sua concegio técnica, os veiculos das categorias T e C com uma transmissdo hidrostatica comandada pelo
pé direito e os veiculos da categoria C com uma velocidade mdxima de projeto inferior a 15 km/h, referidos no
anexo XXIII do Regulamento (UE) n.° 1322/2014 no que diz respeito aos dispositivos de comando, devem ser
isentos do requisito de ter pedais de embraiagem, travdo e acelerador com a mesma funcdo e disposi¢do dos de um
veiculo a motor.

() JOL 60 de 2.3.2013, p. 1.

(*) Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014 da Comissdo, de 19 de setembro de 2014, que completa e altera o Regulamento (UE)
n.° 167/2013 do Parlamento Europeu e do Conselho no que respeita a construcdo de veiculos e requisitos gerais para a homo-
logacdo dos veiculos agricolas e florestais (JO L 364 de 18.12.2014, p. 1).
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Para aumentar a precisdo, os requisitos relativos ao arranque seguro do motor, estabelecidos no anexo XXIII do
Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014, devem ser melhorados e adaptados as especificidades de certos
modelos de veiculos.

A fim de garantir a coeréncia com o Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014, os requisitos relativos aos
dispositivos de comando relacionados com os terminais virtuais, estabelecidos no anexo X do Regulamento
Delegado (UE) 2015/208 (1), referente aos requisitos aplicaveis aos sistemas de informacdo do condutor, devem
ser transferidos para o anexo XXIII do Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014, referente aos requisitos
aplicaveis aos dispositivos de comando.

Por razdes de coeréncia e simplificacdo, os requisitos de marcagdo das tubagens flexiveis dos circuitos hidrdulicos
estabelecidos no anexo XXIV do Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014, no que respeita a protegdo contra
outros riscos mecénicos, devem ser harmonizados com a norma ISO 17165-1:2007 atualmente utilizada pelos
fabricantes de tubos.

Para assegurar a coeréncia, ¢ necessario incluir no dmbito de aplicagio do anexo XXIX do Regulamento Delegado
(UE) n.° 1322/2014, relativo a protegdo contra substancias perigosas, qualquer trator equipado com uma cabina,
incluindo os equipados com cabinas de nivel 1, mesmo que estas ndo oferecam qualquer protegio.

A fim de garantir que o conceito de «cabina» é compreendido da mesma forma, deve introduzir-se uma defini¢do
de «cabina» no Regulamento Delegado (UE) 2015/208. A definicdo deve basear-se na norma EN 15695-1:2009,
reconhecida a nivel internacional.

O célculo da velocidade méxima tedrica dos tratores estabelecido no anexo III do Regulamento Delegado (UE)
2015/208 deve ter em conta as evolugdes técnicas mais recentes em matéria de controlo do motor.

As condi¢des para o cumprimento dos requisitos da norma ISO estabelecidos no anexo VII do Regulamento
Delegado (UE) 2015/208 em relagio ao campo de visdo e aos limpa-para-brisas ndo incluem expressamente
condigdes respeitantes ao campo de visio direta e indireta. Tais condi¢cdes devem ser expressamente indicadas
nesse anexo, de modo a garantir o cumprimento uniforme dos requisitos 1SO.

As instalagdes de iluminagdo referidas no anexo XII do Regulamento Delegado (UE) 2015/208 devem cumprir
certos requisitos mais rigorosos no caso dos tratores rapidos, a fim de aumentar a sua seguranga.

Os dispositivos de comando, que transmitem informacao tdtil ao condutor, tém arestas salientes. Para proteger os
ocupantes do veiculo, mantendo ao mesmo tempo a possibilidade de fornecer informagdo tatil, é necessirio
introduzir requisitos especificos para esses dispositivos no anexo XIII do Regulamento Delegado (UE) 2015/208.

Devem introduzir-se requisitos especificos no anexo XIV do Regulamento Delegado (UE) 2015/208 para o exterior
e os acessorios dos veiculos agricolas e florestais, devido a finalidade especifica de certas configuragdes exteriores.

Os requisitos aplicdveis ao aquecimento e ao arrefecimento da cabina constantes do anexo XVII do Regulamento
Delegado (UE) 2015/208 devem ser compativeis com os requisitos do anexo XXIX do Regulamento Delegado (UE)
n.° 1322/2014 no que respeita ao nivel de pressio e ao caudal de ar.

E necessirio melhorar a visibilidade das chapas de matricula a que se refere o anexo XIX do Regulamento
Delegado (UE) 2015/208.

Alguns dos requisitos aplicdveis aos reservatorios de combustivel constantes do anexo XXV do Regulamento
Delegado (UE) 2015/208 devem ser adaptados aos avangos técnicos mais recentes em conformidade com o
Regulamento n.° 34 da Comissdo Econémica das Nagdes Unidas para a Europa (UNECE).

Devido as dimensdes especificas dos tratores da categoria T2, é necessdrio adaptar o comprimento das plataformas
especificado no anexo XXVIII do Regulamento Delegado (UE) 2015/208.

Os requisitos aplicdveis ao dispositivo de reboque referidos no anexo XXIX do Regulamento (UE) n.° 2015/208
devem ser adaptados para terem em conta os avancos técnicos mais recentes.

(") Regulamento Delegado (UE) 2015/208 da Comissdo, de 8 de dezembro de 2014, que completa o Regulamento (UE) n.° 167/2013
do Parlamento Europeu e do Conselho no que respeita aos requisitos de seguranca funcional dos veiculos para a homologacio dos
veiculos agricolas e florestais (JO L 42 de 17.2.2015, p. 1).
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(21)  E necessario incluir defini¢des adicionais em relagio as lagartas no anexo XXXIII do Regulamento Delegado (UE)
2015/208. E igualmente necessdrio atualizar algumas das defini¢des existentes, a fim de ter em conta os avangos
técnicos mais recentes.

(22) Devem ser adotados termos e requisitos adicionais em relagdo aos engates mecdnicos no anexo XXXIV do
Regulamento Delegado (UE) 2015/208, a fim de assegurar a coeréncia dos ensaios do veiculo de tracio (trator)
e do veiculo rebocado (reboque ou equipamento rebocado intermutdvel). Vdrios termos e requisitos relativos aos
engates mecanicos terdo de ser adaptados para evitar a utilizagdo da mesma terminologia em contextos diferentes.

(23)  Determinados termos e requisitos relacionados com a travagem dos veiculos agricolas e florestais constantes do
anexo [ do Regulamento Delegado (UE) 2015/68 da Comissio (') devem ser adaptados ao mais recente progresso
técnico em matéria de construgdo e montagem dos travdes.

(24)  Os ensaios de travagem definidos no anexo II do Regulamento (UE) n.° 2015/68 devem ser adaptados aos mais
recentes avangos técnicos no plano do comportamento e do desempenho durante a travagem e aos requisitos
correspondentes do Regulamento UNECE n.° 13.

(25)  Sdo necessarias definicdes adicionais em relagdo aos ensaios de travagem alternativos e é importante esclarecer
alguns termos e requisitos respeitantes a tais ensaios alternativos estabelecidos no anexo VII do Regulamento
Delegado (UE) 2015/68, de modo a ficarem totalmente alinhados com os requisitos estabelecidos no Regulamento

o
n.° 13 da UNECE.

(26)  Determinados termos e requisitos relativos a travagem dos veiculos agricolas e florestais com transmissdo hidros-
tatica constantes do anexo IX do Regulamento Delegado (UE) 2015/68 devem ser adaptados aos avangos técnicos
mais recentes no que respeita ao desempenho dos travdes instalado nesses veiculos.

(27)  Os requisitos do anexo XII do Regulamento Delegado (UE) 2015/68 aplicdveis ao sistema eletrénico de travagem
instalado em certos tratores devem ser adaptados de modo a evitar o mais possivel as avarias e a aumentar a
eficicia da travagem.

(28)  As defini¢des relativas as emissdes poluentes dos motores constantes do Regulamento Delegado (UE) 2015/96 da
Comissdo (%) devem ser alinhadas com as definicdes correspondentes aplicadas as mdquinas méveis ndo rodovia-
rias. Também ¢é necessdrio harmonizar totalmente os requisitos relativos as mdquinas méveis ndo rodovidrias
estabelecidos nesse regulamento com os requisitos previstos na Diretiva 97/68/CE do Parlamento Europeu e do
Conselho (}) e com o Regulamento n.° 96 da UNECE.

(29)  Para melhorar a legibilidade e a clareza do Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014, do Regulamento Delegado
(UE) 2015/96, do Regulamento Delegado (UE) 2015/68 e do Regulamento Delegado (UE) 2015/208, é necessario
corrigir alguns erros de redagdo, contradi¢des e referéncias incorretas.

(30) O anexo I do Regulamento (UE) n.° 167/2013 relativo aos requisitos para a homologacio UE de veiculos deve
permitir o estabelecimento de requisitos de seguranca funcional para outras categorias de veiculos, sempre que
necessario.

(31)  Por conseguinte, o Regulamento (UE) n.° 167/2013 deve ser alterado em conformidade.

(32) O Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014, o Regulamento Delegado (UE) 2015/96, o Regulamento Delegado
(UE) 2015/68 e o Regulamento Delegado (UE) 2015/208 devem ser, assim, alterados e retificados em conformi-
dade.

(") Regulamento Delegado (UE) 2015/68 da Comissdo, de 15 de outubro de 2014, que completa o Regulamento (UE) n.° 167/2013 do
Parlamento Europeu e do Conselho no que respeita aos requisitos de travagem dos veiculos para a homologacio dos veiculos
agricolas e florestais (O L 17 de 23.1.2015, p. 1).

(®) Regulamento Delegado (UE) 2015/96 da Comissdo, de 1 de outubro de 2014, que completa o Regulamento (UE) n.° 167/2013 do
Parlamento Europeu e do Conselho no que respeita aos requisitos de desempenho ambiental e da unidade de propulsio de tratores
agricolas e florestais JO L 16 de 23.1.2015, p. 1).

(’) Diretiva 97/68/CE do Parlamento Europeu e do Conselho, de 16 de dezembro de 1997, relativa a aproximagdo das legislagdes dos
Estados-Membros respeitantes a medidas contra a emissdo de poluentes gasosos e de particulas pelos motores de combustdo interna a
instalar em mdquinas méveis ndo rodovidrias JO L 59 de 27.2.1998, p. 1).
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(33) Dado que o Regulamento (UE) n.° 167/2013, o Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014, o Regulamento
Delegado (UE) 2015/96, o Regulamento Delegado (UE) 2015/68 e o Regulamento Delegado (UE) 2015/208 ja sdo
aplicdveis e que as alteragdes a esses atos incluem vidrias corregdes, o presente regulamento deve entrar em vigor o
mais rapidamente possivel.

ADOTOU O PRESENTE REGULAMENTO:

Artigo 1.°

Alteracdes ao Regulamento (UE) n.° 1672013 relativo 3 homologacio e fiscalizacio do mercado de veiculos
agricolas e florestais

O anexo I do Regulamento (UE) n.° 167/2013 é alterado em conformidade com o anexo I do presente regulamento.

Artigo 2.°
Alteracdes ao Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014

O Regulamento Delegado (UE) n.° 13222014 ¢ alterado em conformidade com o anexo II do presente regulamento.

Artigo 3.°
Alteragdes ao Regulamento Delegado (UE) 2015/96
O Regulamento Delegado (UE) 2015/96 ¢é alterado do seguinte modo:

1) O artigo 2.° é alterado do seguinte modo:
a) o primeiro pardgrafo e a frase introdutdria passam a ter a seguinte redacio:

«Para efeitos do presente regulamento, sdo aplicdveis as defini¢des do anexo XXXIII do Regulamento Delegado (UE)
2015/208 da Comissdo (*). As seguintes defini¢des sdo igualmente aplicaveis:

(*) Regulamento Delegado (UE) 2015/208 da Comissdo, de 8 de dezembro de 2014, que completa o Regulamento
(UE) n.° 1672013 do Parlamento Europeu e do Conselho no que respeita aos requisitos de seguranca
funcional dos veiculos para a homologacdo dos veiculos agricolas e florestais JO L 42 de 17.2.2015, p. 1).»

b) o ponto 2) passa a ter a seguinte redacio:

«2) “sistema de pos-tratamento das emissdes de escape poluentes” a passagem dos gases de escape através de um
dispositivo ou sistema cuja finalidade é alterar quimica ou fisicamente os poluentes emitidos antes da sua
libertagdo na atmosfera, incluindo catalisadores, coletores de particulas ou qualquer outro componente, sistema
ou unidade técnica auténoma para a redugdo ou tratamento dos gases e das particulas poluentes do motor,
emitidos pelo escape;»

) os pontos 4) e 5) passam a ter a seguinte redagdo:

«4) “dispositivo de controlo da poluicio” um componente, sistema ou unidade técnica que fazem parte do sistema
de pés-tratamento das emissdes de escape poluentes;

5) “dispositivo de substituicdo para controlo da poluicio” um componente, sistema ou unidade técnica auténo-
ma, destinados a substituir, total ou parcialmente, um sistema de pos-tratamento das emissoes de escape
poluentes de um veiculo homologado nos termos do Regulamento (UE) n.° 167/2013 e do presente regu-
lamento;»

d) o ponto 12) passa a ter a seguinte redagdo:
«12) “poténcia util”: a poténcia do motor que é obtida no banco de ensaio, na extremidade da cambota ou do
6rgdo equivalente, a velocidade do motor correspondente, com os dispositivos auxiliares referidos no quadro

1 do anexo 4 do Regulamento UNECE n.° 120, série 01 de alteracdes (*), ¢ determinada nas condicdes
atmosféricas de referéncia.

(*) JO L 166, 30.6.2015, p. 170»
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2) O artigo 4.° ¢ alterado do seguinte modo:
a) on° 2 passa a ter a seguinte redacio:

«2. A homologacdo no que diz respeito aos requisitos tocantes as emissdes de escape poluentes e aos niveis
sonoros admissiveis no exterior pode ser estendida pelas autoridades homologadoras a diferentes variantes e
versdes de veiculos, bem como a diferentes tipos e familias de motores, desde que a variante de veiculo, a unidade
de propulsio e os pardmetros do sistema de controlo da polui¢do tenham um desempenho idéntico ou respeitem
os niveis especificados no artigo 19.°, n.”® 3 e 4, do Regulamento (UE) n.° 167/2013.»

b) no n.° 3, as alineas a) e b) passam a ter a seguinte redagdo:

«) os parametros do tipo de motor ou da familia de motores, nos termos do anexo II da Diretiva 97/68/CE e do
anexo I, ponto 9.1, do presente regulamento;

b) o sistema de pds-tratamento das emissdes poluentes do escape do motor, tal como descrito no anexo I, ponto
6.10, da Diretiva 97/68/CE, no anexo I, ponto 9.1.10, do presente regulamento e no anexo II, ponto 3.3, do
presente regulamento;»

¢) no n.° 4, as alineas d), e) e f) passam a ter a seguinte redagdo:

«@) no que diz respeito aos combustiveis de referéncia, os requisitos estabelecidos no anexo 7 do Regulamento
n.° 120 da UNECE, série 01 de alteragdes, ou no anexo V da Diretiva 97/68/CE;

b) no que respeita aos dispositivos de controlo da poluicdo e aos dispositivos de substituicdo para controlo da
poluicdo, os requisitos estabelecidos no apéndice 5 do anexo III da Diretiva 97/68/CE;

¢) no que diz respeito ao equipamento de ensaio, os requisitos estabelecidos no anexo IIl da Diretiva 97/68/CE.»
3) No artigo 7.°, 0 n.° 2 passa a ter a seguinte redagdo:

«2. Além dos requisitos a que se refere o primeiro pardgrafo, para que uma homologacio alternativa seja reco-
nhecida como equivalente a uma homologagdo nos termos do presente regulamento, o fabricante deve facultar o
acesso ndo discriminatério a informagdo relativa a reparagdo e manutengdo do veiculo, em conformidade com o
capitulo XV do Regulamento (UE) n.° 167/2013 e com o artigo 8.° do Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014
da Comissdo (*).

(*) Regulamento Delegado (UE) n.° 13222014 da Comissdo, de 19 de setembro de 2014, que completa e altera o
Regulamento (UE) n.° 167/2013 do Parlamento Europeu e do Conselho no que respeita a construgdo de veiculos
e aos requisitos gerais para a homologacdo dos veiculos agricolas e florestais O L 364 de 18.12.2014, p. 1).»

4) O artigo 9.° passa a ter a seguinte redagdo:

«Artigo 9.
Medi¢io do nivel sonoro no exterior

1. Os servicos técnicos devem medir o nivel sonoro no exterior dos tratores agricolas e florestais da categoria T
equipados com pneus e da categoria C equipados com cintas de lagartas em movimento, para efeitos de homologacio,
em conformidade com as condi¢des e os métodos de ensaio estabelecidos no ponto 1.3.1 do anexo IIL

2. As condicdes e os métodos de ensaio estabelecidos no ponto 1.3.2 do anexo IIl devem ser igualmente respei-
tados para os veiculos agricolas e florestais das categorias T e C equipados com cintas de lagartas imobilizados, e os
resultados devem ser registados pelos servigos técnicos em conformidade com o disposto no ponto 1.3.2.4 do anexo
M.

3. Os servigos técnicos devem medir o nivel sonoro no exterior dos tratores agricolas e florestais da categoria C
equipados com lagartas, para efeitos de homologagdo, em conformidade com as condi¢des e os métodos de ensaio
com o veiculo imobilizado estabelecidos no ponto 1.3.2 do anexo IIL
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4. As condi¢des e os métodos de ensaio estabelecidos no ponto 1.3.3 do anexo Il devem ser respeitados para os
veiculos agricolas e florestais da categoria C equipados com lagartas e os resultados devem ser registados pelos servigos
técnicos.»

5) O artigo 10.° passa a ter a seguinte redagdo:

«Artigo 10.°
Requisitos em matéria de desempenho da unidade de propulsio

Para a avaliagdo do desempenho da unidade de propulsdo dos veiculos agricolas e florestais, as medi¢des da poténcia
util, do bindrio e do consumo especifico de combustivel devem ser realizadas em conformidade com o Regulamento
n.° 120 da UNECE, série 01 de alteracdes.»

6) No artigo 11.° n.° 4, a primeira frase passa a ter a seguinte redacio:

«Para efeitos de homologacio, as datas fixadas no artigo 9.°, n.° 3, alinea c), no artigo 9.°, n.° 3, alinea d), e no
artigo 9.°, n.° 4, alinea a), da Diretiva 97/68/CE sdo, para os veiculos agricolas e florestais das categorias T2, T4.1 e
C2, tal como definidos no artigo 4.°, n.° 3, 6 ¢ 9, do Regulamento (UE) n.° 167/2013, e equipados com motores
das categorias L a R, adiadas por trés anos.»

7) O artigo 12.° passa a ter a seguinte redagdo:

«Artigo 12.°
Procedimentos de homologacio UE

Sem prejuizo do artigo 11.°, se um fabricante o solicitar, as autoridades nacionais ndo podem recusar, por motivos
que se prendam com as emissdes dos veiculos, a concessio da homologagdo UE ou da homologacdo nacional a um
novo modelo de veiculo ou motor, ou proibir a matricula, a venda ou a entrada em circulagio de um novo veiculo e a
venda ou utilizagdo de motores novos, sempre que o veiculo ou os motores em causa cumpram o Regulamento (UE)
n.° 167/2013 e o Regulamento de Execugdo (UE) 2015/504 da Comissio (¥).

(*) Regulamento de Execucdo (UE) 2015/504 da Comissdo, de 11 de marco de 2015, que aplica o Regulamento (UE)
n.° 167/2013 do Parlamento Europeu e do Conselho no que diz respeito aos requisitos administrativos para a
homologacio e fiscalizagdo do mercado de veiculos agricolas e florestais O L 85 de 28.3.2015, p. 1).

8) No artigo 14.° o n.° 1 passa a ter a seguinte redagio:

«1. Em derroga¢do do artigo 4.°, n.° 1, respeitante as emissdes poluentes, os Estados-Membros devem autorizar a
colocacdo no mercado de um ndimero limitado de veiculos equipados com motores que satisfacam os requisitos do
artigo 9.° da Diretiva 97/68/CE, no quadro de um regime de flexibilidade, em conformidade com o disposto no anexo
V do presente regulamento, a pedido do fabricante, e na condi¢do de uma entidade homologadora ter concedido a
autorizacdo de entrada em circulagdo aplicavel.»

9) Os anexos I a IV sdo alterados em conformidade com o anexo III do presente regulamento.

Artigo 4.°
Alteracdes ao Regulamento Delegado (UE) 2015/68
O Regulamento Delegado (UE) 2015/68 ¢é alterado do seguinte modo:

1) O artigo 2.° é alterado do seguinte modo:
a) o primeiro pardgrafo e a frase introdutdria passam a ter a seguinte redagdo:
«Para efeitos do presente regulamento, sdo aplicdveis as defini¢des que constam do artigo 2.° e dos anexos XII e

XXXII do Regulamento Delegado (UE) 2015/208 da Comissdo (*). As seguintes defini¢des sdo igualmente aplicd-
veis:

(*) Regulamento Delegado (UE) 2015/208 da Comissdo, de 8 de dezembro de 2014, que completa o Regulamento
(UE) n.° 1672013 do Parlamento Europeu e do Conselho no que respeita aos requisitos de seguranca
funcional dos veiculos para a homologacdo dos veiculos agricolas e florestais (O L 42 de 17.2.2015, p. 1)»
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b) o ponto 5) passa a ter a seguinte redacdo:

«5) “transmissdo”, o conjunto de componentes situados entre o dispositivo de comando e o travdo, excluindo as
linhas de comando, as condutas de alimentagdo e as linhas suplementares entre tratores e veiculos rebocados,
que os liga de forma funcional através de meios mecanicos, hidrdulicos, pneumdticos ou elétricos, ou através
da utilizagdo de uma combinagio destes meios; quando a travagem for assegurada ou assistida por uma fonte
de energia independente do condutor, a reserva de energia contida no sistema faz igualmente parte da
transmissao;»

¢) € suprimido o ponto 17);
d) sdo aditados os pontos 37 e 38 seguintes:

«37) “fonte de energia”, um dispositivo que fornece a energia necessiria para acionar os travdes, direta ou
indiretamente, através de um dispositivo de armazenamento de energia;

38) “dispositivo de armazenamento de energia”, um dispositivo que armazena a energia fornecida pela fonte de
energia para ativar ou libertar os travdes.»

2) Os anexos [ a V, VII, VIII, IX, XI, XII e XIII sdo alterados em conformidade com o anexo IV do presente regulamento.

Artigo 5.°
Alteragdes ao Regulamento Delegado (UE) 2015/208
O Regulamento Delegado (UE) 2015/208 ¢ alterado do seguinte modo:

1) O artigo 2.° ¢ alterado do seguinte modo:
a) o ponto 5) passa a ter a seguinte redagdo:

«5) “pneus de origem”, ofs) tipo(s) de pneus previsto(s) pelo fabricante para o modelo de veiculo considerado,
especificados na ficha de informagdes cujo modelo consta do artigo 2.° do Regulamento de Execucio (UE)
2015/504 da Comissdo (*);

(*) Regulamento de Execucdo (UE) 2015/504 da Comissdo, de 11 de margo de 2015, que aplica o Regulamento
(UE) n.° 167/2013 do Parlamento Europeu e do Conselho no que diz respeito aos requisitos administrativos
para a homologacio e fiscalizacdo do mercado de veiculos agricolas e florestais JO L 85 de 28.3.2015, p. 1)

b) o ponto 6) passa a ter a seguinte redacio:

«6) “lagartas de origem”, ofs) tipo(s) de lagartas previsto(s) pelo fabricante para o modelo de veiculo considerado,
especificados na ficha de informagdes cujo modelo consta do artigo 2.° do Regulamento de Execucio (UE)
2015/504:

¢) o ponto 12) passa a ter a seguinte redagdo:
«12) “vefculo carregado”, um veiculo carregado até a massa médxima em carga tecnicamente admissivel;»
d) ¢ aditado o seguinte ponto 13):

«13) “cabina”, o habitdculo que envolve o operador através de uma barreira fisica e que impede que o ar exterior
entre livremente no espaco ocupado pelo operador.»

2) No artigo 5.°, 0 n.° 3 passa a ter a seguinte redacio:

«3. Os métodos de medigdo e os resultados dos ensaios devem ser comunicados a entidade homologadora no
formato de relatério de ensaio reproduzido no artigo 9.° do Regulamento de Execugdo (UE) 2015/504.»

3) Os anexos I, I, V, VII, X, XII a XV, XVII e XIX, XX, XXII, XXV a XXXI, XXXIII e XXXIV sio alterados em
conformidade com o anexo V do presente regulamento.
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Artigo 6.°
Entrada em vigor

O presente regulamento entra em vigor no dia seguinte ao da sua publicagdo no Jornal Oficial da Unido Europeia.
O presente regulamento ¢é obrigatério em todos os seus elementos e diretamente aplicavel em
todos os Estados-Membros.
Feito em Bruxelas, em 14 de julho de 2016.

Pela Comissdo
O Presidente
Jean-Claude JUNCKER



13.10.2016 Jornal Oficial da Unido Europeia L 277/9

ANEXO 1

O anexo I do Regulamento (UE) n.° 167/2013 ¢ alterado do seguinte modo:

1) Na linha «n.° 6», na célula correspondente a coluna «Referéncia do ato regulamentar», é inserida a seguinte abreviatura:
«RVFSR»;

2) Na linha «1.° 9», a entrada correspondente a categoria de veiculos T3a é substituida por «X»;

3) Na linha «1.° 17», a entrada correspondente a categoria de veiculos T3b é substituida por «X»;

=

Na linha «n.° 23», as entradas correspondentes as categorias de veiculos T3a e T3b sdo substituidas por «X»;
5) Na linha «n.° 30», as entradas correspondentes as categorias de veiculos Ca e Cb sdo substituidas por «X»
6) Na linha «n.° 34» na célula correspondente a categoria de veiculos T3B, ¢ inserida a seguinte letra:

«X».
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ANEXO II

Os anexos III, V, VIII, IX, X, XIII a XVIII, XXI a XXIV, XXVI e XXIX do Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014 sio
alterados do seguinte modo:

1)

O anexo III ¢ alterado do seguinte modo:

a) No ponto 5.2, o quadro 1 passa a ter a seguinte redacio:

«Quadro 1

Lista de requisitos que podem ser objeto de ensaios virtuais

Referéncia do ato

o . - «
delegado Anexo n. Requisitos Restri¢des/Observagdes
Regulamento (UE) IX Caracteristicas de capotagem con- Seccdo B4
n.° 1322/2014 tinua ou interrompida em caso de
tombamento lateral de um trator
de via estreita equipado com uma
estrutura de protecdo montada a
frente do banco do condutor
Regulamento (UE) Xv Requisitos aplicdveis ao espago de | Apenas os requisitos relativos as di-
n.° 1322/2014 manobra e ao acesso ao lugar de mensdes € a0 posicionamento
condugio
Regulamento (UE) Vi Requisitos aplicdveis ao campo de | Apenas os requisitos relativos as di-
2015/208 visio e aos limpa-para-brisas mensdes, ao posicionamento e a visi-
bilidade
Regulamento (UE) IX Requisitos aplicdveis aos espelhos | Apenas os requisitos relativos as di-
2015/208 retrovisores mensdes, ao posicionamento e a visi-
bilidade
Regulamento (UE) XII Requisitos aplicdveis as instalagdes | Apenas os requisitos relativos as di-
2015/208 de iluminagdo mensdes, a0 posicionamento e a visi-
bilidade constantes dos pontos 5 e 6
(exceto os requisitos fotométricos e
colorimétricos)
Regulamento (UE) X1 Requisitos aplicdveis a protecio Parte 2
2015/208 dos ocupantes do veiculo, in- Apenas os requisitos relativo as di-
cluindo acessorios interiores, mensdes, incluindo dados pormenori-
apoios de cabega, cintos de segu- | zados respeitantes a forma, e ao po-
ranga e portas do veiculo sicionamento
Regulamento (UE) X1V Requisitos aplicdveis ao exterior Apenas os requisitos relativo as di-

2015/208

do veiculo e acessérios

mensdes, incluindo dados pormenori-
zados respeitantes a forma e ao posi-
cionamento»

O ponto 6.2.2 passa a ter a seguinte redacio:

«6.2.2. Processo de validagio do modelo matemdtico

O modelo matemdtico deve ser validado por comparagio com as condi¢des de ensaio reais. Deve efetuar-
-se um ensaio fisico para efeitos de comparagdo dos resultados obtidos com o modelo matematico com os
resultados de um ensaio fisico. Deve ficar provada a comparabilidade do ensaio. Para o efeito, os
fabricantes devem fornecer ao servico técnico um relatério de correlacio com as informacdes sobre o
modelo matemdtico e a correlagdo entre os resultados obtidos com esse modelo e os obtidos nos ensaios
fisicos em conformidade com o sistema definido no ponto 6.1. O fabricante ou o servi¢o técnico devem
elaborar um relatério de validacdo, que confirme a conformidade do modelo matemético, e apresentd-lo a
entidade homologadora. Qualquer alteragio introduzida no modelo matematico ou no software, que seja
suscetivel de invalidar o relatério de validagdo, deve ser comunicada a entidade homologadora, a qual
pode requerer a realizacdo de um novo processo de validagdo. O fluxograma do processo de validagio é
apresentado na figura 1 do ponto 7.»
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¢) Sdo aditados os seguintes pontos 6.2.7 e 6.2.8:
«6.2.7. Processo de homologagdo quando se utilizam ensaios virtuais

A conformidade com os requisitos estabelecidos no quadro 1 do ponto 5.2 s6 pode ser demonstrada por
procedimentos de ensaio virtual se estes forem levados a cabo segundo um modelo matemdtico validado
em conformidade com os requisitos estabelecidos no ponto 6.2.2. A aplicabilidade e as limitagdes do
modelo devem ser acordadas com os servicos técnicos e estdo sujeitas a aprovagdo da entidade homo-
logadora.

6.2.8. Relatério do ensaio realizado com métodos de ensaio virtual
O servigo técnico deve fornecer um relatério com os resultados do ensaio virtual. O relatério do ensaio
deve ser coerente com o relatério de correspondéncia e o relatério de validagdo, e deve incluir, pelo
menos, os seguintes elementos: a criacdo de protétipos virtuais, os dados utilizados na simulagdo virtual e
os resultados da simulagdo relacionados com os requisitos técnicos.»
2) O anexo V ¢ alterado do seguinte modo:
a) E aditado o seguinte ponto 4.4:
«4.4. O ponto 4.1.2 ¢ aplicdvel a partir de 1.7.2021.
No entanto, os fabricantes de veiculos das categorias R e S que ndo utilizem ferramentas de diagndstico ou
uma comunicac¢do fisica ou sem fios com a(s) unidade(s) de controlo eletrénico a bordo para efeitos de
diagnéstico ou reprogramacdo dos seus veiculos, ficam isentos das obrigacdes estabelecidas no ponto 4.1.2.»

b) O ponto 6.2 passa a ter a seguinte redagdo:

«6.2. Os veiculos, sistemas, componentes e unidades técnicas abrangidos pelo ponto 6.1 devem ser enumerados
no sitio web do fabricante que contém a informagio relativa a reparagdo e manutencio.»

¢) No apéndice 1, o ponto 2.5 e¢ os pontos 2.5.1 a 2.5.4 passam a ter a seguinte redacio:

«2.5. A reprogramacdo e o diagnéstico das unidades de controlo para efeitos de recalibragio apés uma repa-
racdo, carregamento de software para uma UCE de substituicdo, ou recodificagio ou reinicializacdo de pegas
e componentes de substitui¢do, devem poder ser efetuados mediante recurso a equipamento ndo exclusivo.

2.5.1. A reprogramagdo e o diagndstico (interface de comunicagdo PC-VCI) devem ser realizados em conformi-
dade com as normas ISO 22900-2, SAE J2534 ou TMC RP1210, a partir de 1.7.2021;

No entanto, o primeiro pardgrafo é aplicavel a partir de 1.7.2023 aos seguintes fabricantes:
a) os fabricantes de veiculos das categorias R e S;

b) os fabricantes de veiculos das categorias T e C cuja producido seja inferior aos limites fixados no ponto
6.1 do presente anexo;

¢) os fabricantes de sistemas, componentes ou unidades técnicas cuja produgdo seja inferior aos limites
fixados no ponto 6.1 do presente anexo.

2.5.2. Pode utilizar-se igualmente um cabo Ethernet ou de série ou uma interface de rede local (LAN) e suportes
alternativos como disco compacto (CD), disco versatil digital (DVD) ou dispositivos de memoria sélida,
mas na condi¢do de ndo ser necessdrio software (p. ex., controladores ou moédulos de extensdo) nem
hardware de comunicacio exclusivos. A fim de validar a compatibilidade da aplicagdo prépria do fabricante
e das interfaces de comunica¢do do veiculo (VCI) que cumpram as normas ISO 22900-2, SAE J2534 ou
TMC RP1210, o fabricante deve propor quer uma validacio das VCI desenvolvidas de forma independente,
quer a informacdo e o empréstimo de eventual hardware especial de que um fabricante de VCI necessite
para realizar ele proprio tal validacdo. As tarifas aplicadas a essa validagdo ou informagio e hardware estio
sujeitas as condicdes previstas no artigo 55.° do Regulamento (UE) n.° 167/2013.

2.5.3. A coexisténcia do software dos fabricantes de veiculos deve ser assegurada a partir de 1.7.2021;
Contudo, o primeiro pardgrafo é aplicavel a partir de 1.7.2023 aos seguintes fabricantes:

a) os fabricantes de veiculos das categorias R e S;
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b) os fabricantes de veiculos das categorias T e C cuja produgdo seja inferior aos limites fixados no ponto
6.1 do presente anexo;

¢) os fabricantes de sistemas, componentes ou unidades técnicas cuja produgdo seja inferior aos limites
fixados no ponto 6.1 do presente anexo.

2.5.4. A fim de garantir a comunicagdo entre o veiculo e as ferramentas de diagnéstico e de manutengio, s3o
aplicdveis as seguintes normas para os conectores fisicos de diagndstico entre a VCI e o veiculo: SAE
J1939-13, ISO 11783-2, ISO 15031-3 e ISO 13400-4.»

3) No anexo VIII, a figura 4.3.b passa a ter a seguinte redacio:
«Figura 4.3.b

ROPS com dois montantes
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1 — Ponto indice do banco (SIP).
2 — SIP, ponto médio longitudinal.
3 — Ponto da segunda aplicacdo de carga longitudinal, frente ou retaguarda.
4 — Ponto da aplicagdo de carga longitudinal, frente ou retaguarda.»
4) Na parte B1 do anexo IX, o ponto 3.1.4.3.3 passa a ter a seguinte redagio:

«3.1.4.3.3. O programa informdtico (BASIC) para determinar, em caso de tombamento lateral, as caracteristicas de
capotagem continua ou interrompida de um trator de via estreita equipado com uma estrutura de
prote¢do em caso de capotagem montada na frente figura na parte B4, com os exemplos 6.1 a 6.11

(5) Na parte B2 do anexo X, o ponto 4.2.1.6 passa a ter a seguinte redagdo:
«4.2.1.6. Ensaios de impacto adicionais

Se aparecerem fraturas ou fissuras ndo admissiveis durante um ensaio de impacto, é necessario proceder a
um segundo ensaio semelhante, mas com uma altura de queda igual a:

H = (Hx101) (12 +4a) (1+ 2a)""

imediatamente ap6s o ensaio de impacto que originou essas fraturas ou fissuras, sendo «a» a razdo entre a
deformagdo permanente (Dp) e a deformagdo eldstica (De):

a = Dp/De

medidas no ponto de impacto. A deformagdo permanente suplementar devida ao segundo impacto ndo
deve ser superior a 30 % da deformagdo permanente devida ao primeiro impacto.
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Para poder realizar o ensaio adicional, ¢ necessdrio medir a deformagdo eldstica durante todos os ensaios de
impacto.»

6) O anexo XIII é alterado do seguinte modo:
a) O ponto 1.3 passa a ter a seguinte redago:
«1.3. Aparelhos de medigdo

Deve ser utilizado um sondmetro de precisio que cumpra os requisitos da norma CEI 61672-1:2013
Eletroactstica - Sonémetros - Parte 1: Especificacdes da Comissdo Eletrotécnica Internacional; A medicdo
deve ser efetuada com uma rede de ponderacio da frequéncia em conformidade com a curva A e fixada de
modo a dar uma resposta lenta tal como ¢ descrito na publicagdo CEL»

b) Sdo aditados os seguintes pontos 1.3.1, 1.3.2 e 1.3.3:
«1.3.1. O equipamento deve ser calibrado com frequéncia e, se possivel, antes de cada sessio de medigio.
1.3.2. No relatério de ensaio, deve ser apresentada uma descri¢do técnica adequada do equipamento de medicio.
1.3.3. Em caso de leituras varidveis, ¢ necessdrio considerar a média dos valores maximos.»

¢) No ponto 2.2.1, o segundo pardgrafo passa a ter a seguinte redacio:

«A membrana do microfone deve estar dirigida para a frente e o centro do microfone colocado a 790 mm acima
e a 150 mm a frente do ponto de referéncia do banco (S) descrito no apéndice 8 do anexo XIV. Deve ser evitada
uma vibracdo excessiva do microfone.»

d) No ponto 3.2.1, o segundo pardgrafo passa a ter a seguinte redacio:

«A membrana do microfone deve estar dirigida para a frente e o centro do microfone colocado a 790 mm acima
e a 150 mm a frente do ponto de referéncia do banco (S) descrito no apéndice 8 do anexo XIV. Deve ser evitada
uma vibracdo excessiva do microfone.»

7) O anexo XIV ¢ alterado do seguinte modo:

a) No quadro do ponto 1.14, a primeira linha passa a ter a seguinte redagdo:

«Classe 1 os tratores de massa sem carga até 3 600 kg;»

b) No ponto 2.6.2, o primeiro travessdo passa a ter a seguinte redagio:
«— para medi¢des de comprimento: + 0,5 %,
¢) O ponto 3.5.3.2.7 passa a ter a seguinte redagdo:

«3.5.3.2.7. As medicdes efetuadas no ponto de fixagdo do banco e no préprio banco devem ser efetuadas durante
0 mesmo trajeto.

Para a medicdo e registo das vibracdes, serdo utilizados um acelerémetro, um amplificador de medicdo
e um gravador de fita magnética, um sistema eletrénico de aquisi¢gio de dados ou um aparelho de
medigdo de vibracdes de leitura direta. As especificacdes indicadas nos pontos 3.5.3.3.2 a 3.5.3.3.6 sdo
aplicaveis a esses instrumentos.»

d) O ponto 3.5.3.3.4 passa a ter a seguinte redagdo:
«3.5.3.3.4. Gravador de fita magnética ou sistema eletrénico de aquisi¢do de dados

Em caso de utilizacdo de um gravador de fita magnética ou de um sistema eletrénico de aquisi¢do de
dados, a sua tolerancia de reprodugdo deve ser de *3,5% numa banda de frequéncias de 1 Hz a
80 Hz, incluindo a variagdo de velocidade da fita durante a leitura para andlise.»

e) E aditado o seguinte ponto 4:

«4. Condi¢des suplementares para a homologa¢io UE de um banco

Para lhe ser concedida uma homologacio UE de componente, um banco deve preencher, para além dos
requisitos definidos nos pontos 2 e 3, as seguintes condigdes:

a) A gama de regulacdo em funcdo da massa do condutor varia entre, pelo menos, 50 kg e 120 kg;

b) A variacdo do dngulo de inclinacio medida durante o ensaio de estabilidade lateral ndo é superior a 5°
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¢) Nenhum dos dois valores fixados no ponto 3.5.3.3.7.2 é superior a 1,25 m/s?;
d) A relagio mencionada nos pontos 3.5.7.4 e 3.5.7.5 ndo excede o valor de 2.»
e) No apéndice 5, a nota de rodapé (2) passa a ter a seguinte redacdo:

«(2) A inclinagdo para trds da superficie do assento do banco deve ser de 3° a 12° em relagdo a horizontal,
medida com o dispositivo de aplicacdo da carga em conformidade com o apéndice 8. A escolha do angulo de
inclinacdo nesta classe depende da posi¢do sentada.»

f) No apéndice 8, é aditado o seguinte ponto 2.1:
«2.1. Posicionamento do banco
Para efeitos do anexo XV, o ponto de referéncia do banco (S) deve ser obtido com o banco fixado na
posicio longitudinal mais recuada possivel e na posicio média da regulagdo da altura. Se o banco dispuser
de um sistema de suspensdo, quer este sistema possa ou ndo ser ajustado em fungio do peso do condutor,
deve ser fixado a meio curso da suspensio.»

8) O anexo XV ¢ alterado do seguinte modo:

a) No quadro do ponto 4.2, a terceira linha passa a ter a seguinte redagio:

«Espago em altura: 125 mm no minimo,»

b) No ponto 4.2.1, a segunda frase passa a ter a seguinte redacio:

«A distancia vertical e horizontal entre estribos sucessivos ndo deve ser inferior a 150 mm; no entanto, ¢
autorizada uma tolerdncia de 20 mm entre plataformas.»

¢) No apéndice 1, a figura 6 ¢ substituida pela seguinte:

«Figura 6
(Fonte: EN ISO 4254-1, n.° 4.7)
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9) No anexo XVI, ponto 1, o quadro 1 ¢ alterado do seguinte modo:

a) A segunda linha passa a ter a seguinte redagio:

dSO  500-1:2014(%) X — Xy, Xy Xy, X»

b) A nota de rodapé (***) é suprimida;
10) No anexo XVII, o ponto 2.6 passa a ter a seguinte redagdo:

«2.6. Os seguintes dispositivos de imobilizagdo devem ser firmemente fixados quer ao elemento de ligagdo do trator
quer ao dispositivo de protegdo:

a) Dispositivos para bloqueamento de componentes de fixagio facilmente separdveis;
b) Componentes dos dispositivos de prote¢do que se abram sem ajuda de ferramentas.»
11) No anexo XVIII, o ponto 3.4 passa a ter a seguinte redacdo:
«3.4. Resultado do ensaio
Condicdes de aceitagio

A deformacio permanente de qualquer componente do sistema e zona de fixacdo é aceitdvel sob a agdo das
forgas especificadas nos pontos 3.1 e 3.2. No entanto, ndo pode haver roturas que deem azo a libertagdo do
sistema do cinto de seguranca, do conjunto do banco ou do mecanismo de bloqueamento da regulagio do
banco.

Nio ¢ obrigatério que o dispositivo de regulagio do banco ou o dispositivo de bloqueamento devam ainda
poder ser acionados apds a aplicacdo da carga de ensaio.»

12) No anexo XXI, o ponto 2.2 passa a ter a seguinte redagio:

«2.2. As partes do tubo de escape com as quais o operador possa eventualmente ter contacto durante a utilizagdo
normal do trator, como descrito no ponto 6.1 do anexo XVII, devem estar protegidas quer por separagdo, quer
por resguardos ou grelhas, a fim de evitar a possibilidade de contacto acidental com superficies quentes.»

13) O anexo XXII ¢ alterado do seguinte modo:
a) No ponto 2, a alinea ag) passa a ter a seguinte redagdo:

«ag) Informacdo sobre a localizacdo dos pontos de lubrificagdo, a realizacdo segura do processo de lubrificagio e
a frequéncia de lubrifica¢do (diajmés/ano);»

b) No ponto 3, a alinea g) passa a ter a seguinte redagdo:

«g) informacdo sobre a capacidade maxima de elevacio do mecanismo de elevagdo de trés pontos e informacio
sobre 0 modo de fixacgdo do mecanismo de elevacdo de trés pontos na horizontal e na vertical para as
viagens por estrada;»

¢) No ponto 3, a alinea I) passa a ter a seguinte redacio:

) informagio sobre o uso de alfaias com veios de transmissio das tomadas de forca e a indicagdo de que a
inclinagdo tecnicamente possivel dos veios depende da forma e do tamanho da protegdo principal e da zona
livre, incluindo as instrugdes e avisos especificos relativos:

i) ao acoplamento e desacoplamento as tomadas de forca;
i) a utilizagdo de ferramentas ou mdquinas acopladas & tomada de forga a retaguarda,

iii) se for caso disso, a utilizagdo de tomadas de forca de tipo 3 de dimensdes reduzidas e as consequéncias e
aos riscos resultantes da reduzida dimensio do resguardo protetor;»

14) O anexo XXIII ¢ alterado do seguinte modo:
a) No ponto 1.2, a primeira frase passa a ter a seguinte redacdo:
«Os dispositivos de comando devem satisfazer as normas aplicdveis correspondentes, estabelecidas nos pontos

1.2.1 a 1.2.4, relativas a instalagdo, a colocagdo, ao funcionamento e a identificagdo dos dispositivos de coman-
do.
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b) No ponto 1.2.3, o segundo pardgrafo passa a ter a seguinte redacio:

«Para ndo confundir o condutor, os pedais da embraiagem, do travdo e do acelerador devem ter a mesma fungio
e disposi¢do dos pedais de um veiculo a motor, exceto nos seguintes casos:

a) Veiculos equipados com um selim e guiador, os quais devem respeitar os requisitos da norma EN 15997:2011
no que diz respeito ao comando do acelerador e ao comando manual de embraiagem;

b) Veiculos da categoria T ou C, que exigem que o pedal do lado direito seja acionado de forma sustentada para
se manterem em movimento (por exemplo, veiculos equipados com um pedal do acelerador e uma trans-
missdo continuamente varidvel, ou os veiculos equipados com dois pedais para a marcha a frente e a marcha
atrds e uma transmitir e reversivel, e uma transmissdo hidrostdtica);

¢) Veiculos da categoria C com uma velocidade maxima de projeto inferior a 15 km/h e equipados com alavancas
manuais de controlo da direcio diferencial.»

¢) O ponto 2.1 passa a ter a seguinte redacdo:

«2.1. Os simbolos utilizados para a identificagdo dos dispositivos de comando devem ser conformes com os
requisitos estabelecidos no ponto 1 do anexo XXVL»

d) O ponto 3.1.1 passa a ter a seguinte redacio:

«3.1.1. No caso de um veiculo equipado com transmissdo hidrostitica ou uma transmissio com um componente
hidrostatico, o requisito previsto no ponto 3.1 de que s6 é possivel pér o motor em funcionamento se o
mecanismo da embraiagem estiver desengatado deve ser entendido como ndo sendo possivel pér o motor
em funcionamento se o comando da transmissdo estiver em ponto morto ou sem pressdo.»

¢) O ponto 3.2 passa a ter a seguinte redagdo:
«3.2. Caso um operador que se encontre no solo (por exemplo, ao lado do trator) possa ligar o motor e satisfazer
simultaneamente os requisitos que garantem o arranque seguro do motor em conformidade com o ponto
3.1, deve ser acionado um dispositivo de comando adicional para por o motor em funcionamento.»

f) E aditado o seguinte ponto 3.3:

«3.3. Os terminais do motor de arranque devem ser protegidos para evitar que a sua solenoide possa ser
manipulada com ferramentas simples (por exemplo, uma chave de parafusos).»

g) O ponto 7.3 passa a ter a seguinte redagio:

«7.3. Deve ser sempre possivel desligar a tomada de forca a partir do lugar de condugdo. Este requisito é
igualmente valido para o(s) comando(s) externo(s) correspondente(s), caso existam. A agdo de desligar
deve corresponder sempre a um comando prioritdrio.»

h) O ponto 7.4 passa a ter a seguinte redacdo:
«7.4. Requisitos suplementares para o(s) dispositivo(s) de comando externo(s) da tomada de forga, caso existam»

i) E aditado o seguinte ponto 12:

«12. Terminais virtuais

Os dispositivos de comando relativos aos terminais virtuais devem cumprir os requisitos definidos no anexo
B da norma ISO 15077:2008.»

15) O anexo XXIV ¢ alterado do seguinte modo:
a) O ponto 1.3 passa a ter a seguinte redagdo:

«1.3. As tubagens flexiveis dos circuitos hidrdulicos devem ser claramente identificiveis e marcadas de modo
indelével, em conformidade com os requisitos estabelecidos no ponto 13 da norma ISO 17165-1:2007.»

b) O ponto 4.2 passa a ter a seguinte redagdo:
«4.2. Os pontos de lubrificacio devem ser claramente identificados no veiculo com simbolos, imagens, picto-

gramas ou cddigos de cores e a sua localizacdo, devendo as instrucdes de utilizacdo ser indicadas no manual
do utilizador.»
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16) O anexo XXVI ¢ alterado do seguinte modo:
a) O ponto 3 passa a ter a seguinte redagdo:

«3. Engates hidrdulicos

As vélvulas hidrdulicas e os engates das valvulas hidrdulicas situadas na retaguarda, na parte da frente ou nos
lados dos tratores, bem como a dire¢do do fluxo e 0 modo de funcionamento, devem estar identificados por
cbdigos de cores efou algarismos inscritos em rétulos duradouros resistentes ao dleo, aos combustiveis, ao
desgaste e a agentes quimicos como, por exemplo, os adubos; a sua localizacdo, identificagdo e instrucdes de
utilizacdo devem ser indicadas no manual do utilizador.»

b) O ponto 5 passa a ter a seguinte redacio:

«5. Sinais de aviso suplementares no que se refere a travagem

Os tratores devem estar equipados com sinais 6ticos de alarme em caso de avaria ou de anomalia do sistema
de travagem, em conformidade com os pontos 2.2.1.29.1.1 a 2.2.1.29.2.1 do anexo I do Regulamento
Delegado (UE) 2015/68 da Comissido (¥).

(*) Regulamento Delegado (UE) 2015/68 da Comissdo, de 15 de outubro de 2014, que completa o Regulamento
(UE) n.° 167/2013 do Parlamento Europeu e do Conselho no que respeita aos requisitos de travagem dos
veiculos para a homologacdo dos veiculos agricolas e florestais O L 17 de 23.1.2015, p. 1)»

17) No anexo XXIX, o ponto 2 passa a ter a seguinte redagdo:

«2. Requisitos apliciveis a cabina

2.1. Os veiculos das categorias T e C equipados com uma cabina devem cumprir a norma EN 15695-1:2009.

2.2. Os veiculos das categorias T e C, declarados pelo fabricante como oferecendo prote¢do contra substincias
perigosas, devem estar equipados com uma cabina de nivel 2, 3 ou 4, de acordo com a definicio, e cumprir os
requisitos estabelecidos na norma EN 15695-1:2009 (por exemplo, no caso de um veiculo que ofereca protecio
contra produtos fitofarmacéuticos que produzam vapores suscetiveis de expor o operador a riscos ou danos, a
cabina deve ser de nivel 4).»
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ANEXO III

Os anexos I a IV do Regulamento Delegado (UE) 2015/96 sdo alterados do seguinte modo:
1) O anexo I ¢ alterado do seguinte modo:
a) Os pontos 2.2 e 2.3 passam a ter a seguinte redagio:

«2.2. O pedido de homologagio deve ser acompanhado dos dossiés de fabrico em conformidade com o artigo 2.°
do Regulamento de Execugdo (UE) 2015/504.

2.3. Submete-se a apreciacdo do servi¢o técnico responsdvel pela realizagdo dos ensaios de homologacio um
motor em conformidade com as caracteristicas do «tipo de motor» ou do «motor precursor» constantes dos
anexos [ e II da Diretiva 97/68/CE.»

b) No ponto 4, o terceiro pardgrafo passa a ter a seguinte redacio:

«Os documentos de informacio relativos a homologagdo devem estar em conformidade com o disposto no
artigo 2.° do Regulamento de Execugio (UE) 2015/504.»

¢) O ponto 6 passa a ter a seguinte redagdo:
«6. Conformidade da produgio

Além do disposto no artigo 28.° do Regulamento (UE) n.° 167/2013, no artigo 7.° do Regulamento
Delegado (UE) n.° 1322/2014 e no anexo IV do Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014, a conformidade
da producio dos motores deve ser verificada de acordo com os termos do ponto 5 do anexo I, da Diretiva
97/68/CE.»

d) O ponto 8 passa a ter a seguinte redacdo:
«8. Fiscalizagdo do mercado

Tendo em conta o artigo 7.° do Regulamento (UE) n.° 167/2013, a fiscalizagdo do mercado deve ser realizada
em conformidade com os artigos 4.°, 6.° ¢ 10.° do Regulamento de Execucio (UE) 2015/504 e com os anexos
I, V e IX do mesmo regulamento de execucdo.»

e) O apéndice é alterado do seguinte modo:
i) No ponto 1, a alinea c) passa a ter a seguinte redagdo:

«) a marca de homologagdo UE em conformidade com o artigo 5.° do Regulamento de Execugdo (UE)
2015/504.»

ii) O ponto 6 passa a ter a seguinte redacdo:

«6. A localizagdo exata das marcas deve ser indicada na ficha de informacdes, em conformidade com o
artigo 2.° do Regulamento de Execucdo (UE) 2015/504.»

2) O anexo II ¢ alterado do seguinte modo:
a) Os pontos 2.1.2 e 2.1.3 passam a ter a seguinte redacdo:

«2.1.2. Deve ser acompanhado pela ficha de informacdes, em conformidade com o artigo 2.° do Regulamento de
Execucdo (UE) 2015/504.

2.1.3. O fabricante deve apresentar um motor para veiculo agricola e florestal conforme com as caracteristicas do
tipo de motor ou do motor precursor, em conformidade com o anexo I do presente regulamento e o anexo
II da Diretiva 97/68/CE ao servico técnico responsavel pela realizacdo dos ensaios de homologagdo.»
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b) O ponto 2.2.2 passa a ter a seguinte redacio:

«2.2.2. O pedido deve ser acompanhado de uma ficha de informagdes em conformidade com o artigo 2.° do
Regulamento de Execugdo (UE) 2015/504 e uma copia do certificado de homologacdo UE relativo ao
motor ou a familia de motores e, se for caso disso, aos sistemas, componentes e unidades técnicas
auténomas instalados no modelo de veiculo agricola e florestal.»

¢) Os pontos 3.2.1 e 3.2.2 passam a ter a seguinte redacio:

«3.2.1. A depressdo na admissdo ndo deve exceder a depressio maxima admissivel na admissdo especificada para o
motor homologado;

3.2.2 A contrapressdo no escape ndo deve exceder a contrapressdo méaxima admissivel especificada para o motor
homologado;»

d) E aditado o seguinte ponto 3.2.3:

«3.2.3. Condigdes especiais para a instalagdo do motor no veiculo de acordo com o certificado de homologacio do
motor.»

¢) O ponto 4 passa a ter a seguinte redacio:
«4. Homologacdo

Para qualquer modelo de trator agricola e florestal equipado com um motor para o qual tenha sido emitido um
certificado de homologagdo UE em conformidade com o anexo I do presente regulamento ou uma homolo-
gacdo equivalente em conformidade com o anexo IV do presente regulamento, deve ser emitido um certificado
de homologagdo UE em conformidade com o anexo V do Regulamento de Execugdo (UE) 2015/504.»

3) O anexo III ¢é alterado do seguinte modo:
a) O ponto 1.3.1.1 passa a ter a seguinte redagdo:

«1.3.1.1. A velocidade estabilizada antes da aproximagdo da linha AA deve ser igual a trés quartos da velocidade
méxima (v,,4,) de concegdo declarada pelo fabricante, realizdvel com a relagio de caixa mais alta utilizada
para 0 movimento em estrada.»

b) No ponto 1.3.1.2.3, a segunda frase passa a ter a seguinte redacdo:

«No caso de este valor ser, pelo menos, 1dB a) superior ao nivel mdximo admissivel para a categoria a qual
pertencer o veiculo em ensaio, proceder-se-d a uma segunda série de duas medi¢des.»

¢) No primeiro pardgrafo do ponto 1.3.2.4, a segunda e terceira frases passam a ter a seguinte redacio:

«A velocidade do motor deve ser registada em conformidade com o disposto no artigo 9.°. O estado de carga do
trator agricola e florestal deve ser igualmente registado.»

o
=

O ponto 1.3.3 passa a ter a seguinte redacio:

«1.3.3. Disposicdes para o ensaio do nivel sonoro no exterior de veiculos da categoria C com lagartas em
movimento

Para tratores agricolas e florestais da categoria C equipados com lagartas, o ruido em movimento deve ser
medido com os veiculos com a sua massa sem carga em ordem de marcha a deslocar-se a uma velocidade
constante de 5km/h (+/- 0,5 km/h), com o motor a velocidade nominal sobre uma camada de areia
himida, tal como especificado no ponto 5.3.2 da norma ISO 6395:2008. O microfone deve colocar-se
em conformidade com o disposto no ponto 1.3.1. O valor referente ao ruido medido ficara registado no
relatorio de ensaio.»
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4) O anexo IV passa a ter a seguinte redacdo:

«ANEXO IV

Reconhecimento de homologag¢des alternativas

As homologagdes que se seguem e, quando aplicdvel, as marcas de homologagio, sdo reconhecidas como equivalentes a
uma homologacio nos termos do presente regulamento:

1. No que se refere aos motores das categorias H, I, ] e K (fase III-A), tal como especificados no artigo 9.°, n.”® 3-A e
3-B, da Diretiva 97/68/CE,

1.1. As homologagdes efetuadas nos termos dos pontos 3.1, 3.2 e 3.3 do anexo XII da Diretiva 97/68/CE;
1.2. As homologacdes da fase IlI-A em conformidade com a Diretiva 97/68/CE;

2. No que se refere aos motores das categorias L, M, N e P (fase II-B), tal como especificados no artigo 9.°, n.° 3.°-C,
da Diretiva 97/68/CE,

2.1. As homologacdes efetuadas nos termos dos pontos 4.1, 4.2 e 4.3 do anexo XII da Diretiva 97/68/CE;
2.2. As homologagdes da fase III-B em conformidade com a Diretiva 97/68/CE;

3. No que se refere aos motores das categorias Q e R (fase IV), tal como especificados no artigo 9.°, n.° 3, alinea d), da
Diretiva 97/68/CE,

3.1. As homologagdes efetuadas nos termos dos pontos 5.1 e 5.2 do anexo XII da Diretiva 97/68/CE;
3.2. As homologacdes da fase IV em conformidade com a Diretiva 97/68/CE;

3.3. As homologagdes em conformidade com a série 04 de alteragdes do Regulamento UNECE n.° 96 para as gamas de
poténcia Q e R do ponto 5.2.1 desse regulamento das Nagdes Unidas.»
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ANEXO IV

Os anexos [ a V, VII, VIII, IX, XI, XII e XIII do Regulamento Delegado (UE) 2015/68 sdo alterados do seguinte modo:
1) O anexo I é alterado do seguinte modo:
a)  Os pontos 1.3, 1.4 e 1.5 sdo suprimidos;
b) O ponto 2.1.1 passa a ter a seguinte redagdo:
«2.1.1. Elementos e componentes de travagem»
¢) Os pontos 2.1.1.1 e 2.1.1.2 passam a ter a seguinte redagdo:

«2.1.1.1. Os elementos de travagem e os componentes de travagem devem ser concebidos, construidos e
montados de modo a permitir que o veiculo, em utilizacio normal, e apesar das vibracdes a que
possa estar sujeito, cumpra os requisitos estabelecidos no presente anexo.

2.1.1.2. Os elementos e os componentes de travagem devem, nomeadamente, ser concebidos, construidos e
montados de forma a resistir aos fendmenos de corrosio e de envelhecimento a que estio expostos.»

d) O ponto 2.1.1.4 passa a ter a seguinte redacio:

«2.1.1.4. Ndo ¢ permitida a instalacdo de quaisquer vélvulas regulaveis que permitam a alteracdo do desempe-
nho do sistema de travagem pelo utilizador do veiculo de modo que, em servico, esteja sujeito aos
requisitos do presente regulamento. Uma valvula reguldvel, que apenas possa ser posta a funcionar
pelo fabricante, mediante a utilizagdo de uma ferramenta especial ou através de um selo invioldvel, é
permitida desde que o utilizador do veiculo ndo seja capaz de regular esta vélvula ou desde que
qualquer regulagdo feita pelos utilizadores seja facilmente identificavel por parte das autoridades de
execucdo.»

e) Os pontos 2.1.1.5.1, 2.1.1.5.2 e 2.1.1.5.3 passam a ter a seguinte redagdo:

«2.1.1.5.1. Se os veiculos da categoria Ra, com uma velocidade méxima de projeto ndo superior a 30 km/h e os
veiculos da categoria SA ndo puderem, por razdes técnicas, ser equipados com um dispositivo
automdtico sensor de carga, podem ser equipados com um dispositivo com um minimo de trés
parametros distintos para o controlo das forgas de travagem.

2.1.1.5.2. No caso especial em que um reboque da categoria Ra com uma velocidade maxima de projeto ndo
superior a 30 km/h e os veiculos da categoria SA permitam, por concecdo, apenas duas diferentes
condigdes de carga, “descarregado” e “carregado”, ¢ necessdrio que os veiculos tenham apenas duas
definicdes distintas para o controlo das forgas de travagem.

2.1.1.5.3. Veiculos da categoria S que ndo contenham qualquer outra carga, exceto uma carga Gtil de materiais
consumiveis de 10 %, no médximo, da soma das massas tecnicamente admissiveis por eixo.»

f) O ponto 2.1.2.3 passa a ter a seguinte redacio:
«2.1.2.3. Sistema de travagem de estacionamento

O sistema de travagem de estacionamento deve permitir manter o veiculo imobilizado num declive
ascendente ou descendente, mesmo na auséncia do condutor, mantendo-se os elementos ativos do
sistema de travagem na posi¢do de imobilizados por meio de um dispositivo puramente mecanico. O
condutor deve poder realizar esta agdo de travagem do seu lugar de conducdo, com ressalva, no caso
de um reboque, dos requisitos do ponto 2.2.2.10.

O sistema de travagem de servi¢o (pneumdtico ou hidrdulico) do reboque e o sistema de travagem de
estacionamento do trator podem ser acionados simultaneamente, desde que o condutor possa, a
qualquer momento, verificar que o desempenho do sistema de travagem de estacionamento do
conjunto veiculo-reboque, obtido por acdo puramente mecdnica do sistema de travagem de estacio-
namento do trator, ¢ suficiente.»
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g) No primeiro pardgrafo do ponto 2.1.5.1.3, a primeira frase é suprimida;
h) O ponto 2.1.8.1.2 passa a ter a seguinte redacdo:

«2.1.8.1.2. Num sistema de travagem que comporte um dispositivo de graduacio de pressdo do ar na trans-
missdo dos travdes conforme referido no ponto 6.2 do apéndice 1 do anexo II, localizado na
conduta de pressio a montante e a jusante deste dispositivo, e numa posi¢do acessivel o mais
proxima possivel. Se este dispositivo for controlado pneumaticamente, ¢ necessdria uma tomada
de pressdo suplementar para simular a posicdo “em carga”. Se esse dispositivo ndo existir, deve ser
providenciada uma tnica tomada de pressdo, equivalente ao conector a jusante mencionado no
ponto 2.1.5.1 do presente anexo. Estas tomadas devem estar colocadas de modo a serem facilmente
acessiveis a partir do solo ou do interior do veiculo.»

i)  No ponto 2.2.1.1, o terceiro pardgrafo passa a ter a seguinte redagdo:

«Para os tratores da categoria Tb: se a funcdo de travagem diferencial estiver acionada, ndo deve ser possivel
circular a velocidades superiores a 40 km/h, ou a velocidades superiores a 40 km/h, a funcio de travagem
diferencial deve ser desativada. Estas duas operagdes devem ser garantidas por meios automdticos.»

j) O ponto 2.2.1.2.6.1 passa a ter a seguinte redagdo:

«2.2.1.2.6.1. Se o sistema de travagem de servico for acionado pela energia muscular do condutor, assistido por
uma fonte de energia ou por uma ou mais reservas de energia, o desempenho da travagem de
emergéncia deve, no caso de avaria desta assisténcia, poder ser assegurado pela energia muscular
do condutor, eventualmente assistida pelas eventuais reservas de energia ndo afetadas pela avaria,
ndo devendo a forga a exercer no comando ultrapassar as forgas maximas prescritas.»

k) O ponto 2.2.1.6.1 passa a ter a seguinte redagdo:

«2.2.1.6.1. O desempenho das condutas hidraulicas e das ligagdes flexiveis no caso de veiculos com um eixo
travado e uma engrenagem automdtica da transmissdo a todos os outros eixos durante a travagem.

As condutas das transmissdes hidrdulicas devem poder suportar uma pressdo de rutura no minimo
igual a quatro vezes a pressdo mdxima normal de servigo (T) especificada pelo fabricante. As ligagdes
flexiveis devem obedecer as seguintes normas ISO: 1402:2009, 6605:2002 e 7751:
1997+A1:2011.»

) No ponto 2.2.1.7, é suprimida a segunda frase.
m) No primeiro pardgrafo do ponto 2.2.1.10, a primeira frase passa a ter a seguinte redagdo:

«O desgaste dos travdes de servico deve poder ser compensado por um sistema de regulacdo manual ou
automdtica.»

n) No primeiro pardgrafo do ponto 2.2.1.10.1, a primeira frase passa a ter a seguinte redagdo:

«Os dispositivos de regulagio automdtica do desgaste, se existirem, devem, apds aquecimento seguido de
arrefecimento, ser capazes de funcionar livremente, tal como estabelecido no ponto 2.3.4 do anexo II, na
sequéncia do ensaio de Tipo I especificado no ponto 2.3 desse anexo.».

o) No ponto 2.2.1.11.1, é aditado o seguinte segundo paragrafo:

«Nos sistemas de travagem com transmissio hidrdulica, quando o tipo de fluido utilizado para a transmissdo
hidréulica for o mesmo fluido utilizado noutros equipamentos do veiculo e estiver num depdsito comum,
também ¢ permitido detetar o nivel correto de fluido com um dispositivo que exija a abertura do reservatério.»

p) No ponto 2.2.1.11.2, é aditado o segundo pardgrafo seguinte:

«Nos sistemas de travagem com transmissdo hidrdulica, quando o tipo de fluido utilizado para a transmissdo
hidréulica for o mesmo fluido utilizado noutros equipamentos do veiculo e estiver num depdsito comum,
também ¢ permitida a detecio de uma perda de carga na transmissdo hidrdulica até um determinado valor
especificado pelo fabricante.»
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q) No ponto 2.2.1.11.3, a segunda frase passa a ter a seguinte redacdo:

«O simbolo deve ser aposto a menos de 100 mm dos orificios de enchimento dos reservatdrios de liquido, em
conformidade com os requisitos estabelecidos no artigo 24.° do Regulamento Delegado (UE) 2015/208.»

r) O ponto 2.2.1.13 passa a ter a seguinte redagio:
«2.2.1.13. Tratores da categoria Tb com uma velocidade mdxima de projeto superior a 60 km/h

Sem prejuizo das condi¢des impostas no ponto 2.1.2.3, quando a intervengdo de uma fonte auxiliar
de energia for indispensdvel para o funcionamento de um sistema de travagem, a reserva de energia
deve garantir, em caso de paragem do motor, ou de avaria do meio de acionamento da fonte de
energia, um desempenho de travagem suficiente para permitir a paragem do veiculo nas condi¢des
prescritas. Além disso, se a acdo muscular do condutor sobre o sistema de travagem de estaciona-
mento for reforcada por um dispositivo de assisténcia, o acionamento do sistema de travagem de
estacionamento deve ser garantido em caso de avaria da assisténcia recorrendo-se, se necessario, a
uma reserva de energia independente da que normalmente assegura essa assisténcia. Esta reserva de
energia pode ser a destinada ao sistema de travagem de servigo.»

s) O ponto 2.2.1.17.3 passa a ter a seguinte redagdo:

«2.2.1.17.3. Em caso de avaria numa das linhas de comando que ligam dois veiculos equipados de acordo com
o ponto 2.1.4.1.2 do presente anexo, a linha de comando nio afetada pela avaria deve assegurar
automaticamente o desempenho da travagem prescrito para o reboque no ponto 3.2.1 do anexo
IL»

t) O ponto 2.2.1.18.6 passa a ter a seguinte redagio:

«2.2.1.18.6. Em caso de avaria (por exemplo, rutura ou fuga) na linha de comando, a pressio na linha
suplementar deve baixar para 1 000 kPa nos dois segundos seguintes apds o comando de travagem
de servico ter sido acionado a fim de curso. Além disso, quando o comando de travagem de
servico for destravado, a linha suplementar terd de voltar a ser colocada sob pressio (ver igual-
mente o ponto 2.2.2.15.2).»

u) No ponto 2.2.1.18.9, a primeira frase passa a ter a seguinte redagdo:

«Os tratores atrelados a veiculos das categorias R ou S e que s6 possam cumprir os requisitos de desempenho
de travagem do sistema de travagem de servi¢o, do sistema de travagem de estacionamento ou do sistema de
travagem automdtica com a assisténcia de energia armazenada num dispositivo de armazenamento de energia
hidrdulica devem estar equipados com um conector ISO 7638:2003, a fim de poder indicar o baixo nivel de
energia armazenada no reboque, recebida por este tltimo, como previsto no ponto 2.2.2.15.1.1 pelo avisador
separado através do pino 5 do conector elétrico conforme a norma ISO 7638:2003, tal como especificado no
ponto 2.2.1.29.2.2. (ver igualmente ponto 2.2.2.15.1).»

v) O ponto 2.2.1.20 passa a ter a seguinte redagdo:

«2.2.1.20. Se o ponto 3.1.3.4 do anexo II s6 puder ser cumprido mediante a satisfagdo das condigdes espe-
cificadas no ponto 3.1.3.4.1.1 do anexo II:»

w) E suprimido o ponto 2.2.1.25.1;
x) O ponto 2.2.1.26.1.2 passa a ter a seguinte reda¢o:

«2.2.1.26.1.2. Em caso de avaria elétrica no dispositivo de comando ou de rutura nos cabos da transmissdo de
comando elétrico exterior as unidades eletrénicas de comando, excluindo a alimentagio de
energia, deve continuar a ser possivel acionar o sistema de travagem de estacionamento a partir
do assento do condutor e, assim, manter o veiculo em carga imobilizado num declive de 8 %
ascendente ou descendente.»

y) O ponto 2.2.1.26.3 passa a ter a seguinte redacio:

«2.2.1.26.3. Em alternativa aos requisitos de desempenho do travdo de estacionamento, em conformidade
com os pontos 2.2.1.26.1.2 e 2.2.1.26.2.1.2, as alternativas previstas nos pontos 2.2.1.26.3.1 e
2.2.1.26.3.2 também sdo permitidas.
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2.2.1.26.3.1. E permitido o acionamento automdtico do sistema de travagem de estacionamento quando o
veiculo estiver imobilizado, desde que o desempenho referido nos pontos 2.2.1.26.1.2 e
2.2.1.26.2.1.2 seja atingido e o sistema de travagem de estacionamento, depois de aplicado,
continue acionado independentemente do estado do comutador de igni¢do (arranque). No caso
de se optar por esta alternativa, o sistema de travagem de estacionamento deve desativar-se
automaticamente assim que o condutor voltar a por o veiculo em marcha.

2.2.1.26.3.2. O acionamento dos travdes do sistema de travagem de estacionamento a partir do assento do
condutor por um dispositivo de comando auxiliar deve ser capaz de manter o veiculo em carga
imobilizado num declive de 8 % ascendente ou descendente. Neste caso, os requisitos do ponto
2.2.1.26.7 também devem ser cumpridos.»

z) No ponto 2.2.1.26.5, o terceiro pardgrafo passa a ter a seguinte redagdo:

«Quando o acionamento do sistema de travagem de estacionamento for normalmente indicado por um avisador
separado, preenchendo todos os requisitos do ponto 2.2.1.29.4, este sinal deve ser utilizado para cumprir o
requisito respeitante ao avisador vermelho previsto no primeiro e no segundo pardgrafos do presente ponto.»

aa) Os pontos 2.2.1.29.1.1 e 2.2.1.29.1.2 passam a ter a seguinte redagdo:

«2.2.1.29.1.1. Um sinal de aviso (avisador) vermelho, em conformidade com os requisitos estabelecidos no
anexo XXVI do Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014, indicando avarias no sistema de
travagem do veiculo, tal como definido noutros pontos do presente anexo e nos anexos V, VII,
IX e XIII, que impecam a realizacdo do desempenho prescrito para a travagem de servi¢o ou o
funcionamento de, pelo menos, um dos dois circuitos independentes da travagem de servigo.

2.2.1.29.1.2. Se aplicavel, um sinal de aviso (avisador) amarelo, em conformidade com os requisitos estabe-
lecidos no artigo 29.° do Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014, indicando uma deficién-
cia detetada eletricamente do sistema de travagem do veiculo, que ndo seja indicada pelo avisador
definido no ponto 2.2.1.29.1.1.»

bb) No ponto 2.2.1.29.2, a primeira frase passa a ter a seguinte redagdo:

«Os tratores equipados com uma linha de comando elétrico efou autorizados a rebocar um veiculo equipado
com uma transmissio de comando elétrico, devem ser capazes de fornecer um sinal de aviso separado, em
conformidade com os requisitos estabelecidos no artigo 29.° do Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014
para indicar um defeito na transmissio de comando elétrico do equipamento de travagem do reboque.»

cc) No ponto 2.2.1.29.2.1, a terceira frase passa a ter a seguinte redagdo:

«Em alternativa, em vez de se utilizar o sinal de aviso especificado no ponto 2.2.1.29.1.1 do presente anexo e o
avisador de acompanhamento referido no presente ponto, um avisador vermelho separado, em conformidade
com os requisitos estabelecidos no artigo 29.° do Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014, pode ser
instalado no trator para indicar este tipo de avaria no equipamento de travagem do reboque.»

dd) No ponto 2.2.2.1, a primeira frase passa a ter a seguinte redagdo:

«Os vefculos das categorias R1a e Sla ndo precisam de estar equipados com um sistema de travagem de servico.
Os veiculos das categorias R1b e S1b, quando a soma das massas tecnicamente admissiveis por eixo nio
exceder 750 kg, ndo precisam de estar equipados com um sistema de travagem de servigo.»

ee) No ponto 2.2.2.2, a primeira frase passa a ter a seguinte redagdo:

«Os vefculos das categorias R1b e S1b, quando a soma das massas tecnicamente admissiveis por eixo é superior
a 750 kg, e R2 devem estar equipados com um sistema de travagem de servi¢o do tipo continuo ou semi-
continuo ou do tipo por inércia.»

ffy O ponto 2.2.2.3.1.3 ¢ suprimido;
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gg) No ponto 2.2.2.15.1.1, o primeiro pardgrafo passa a ter a seguinte redagio:

«Quando a pressdo nos dispositivos de armazenamento de energia hidrdulica for inferior a pressdo declarada
pelo fabricante do veiculo no dossié de fabrico sempre que o desempenho de travagem prescrito ndo for
assegurado, esta baixa pressdo deve ser indicada ao condutor pelo avisador separado especificado no ponto
2.2.1.29.2.2 através do pino 5 do conector elétrico conforme a norma ISO 7638:2003.»

hh) No ponto 2.2.2.18, a primeira frase do segundo pardgrafo passa a ter a seguinte redacio:

«Esses veiculos devem ser marcados de forma indelével, em conformidade com os requisitos estabelecidos no
artigo 24.° do Regulamento Delegado (UE) 2015/208, a fim de indicar a funcionalidade do sistema de
travagem quando o conector ISO 7638:2003 estiver ligado e desligado.»

O anexo II ¢ alterado do seguinte modo:
a) O ponto 1.2 passa a ter a seguinte redacio:

«1.2. “Curva de aderéncia utilizada”, a curva caracteristica da relagdo entre a forca de travagem sem resisténcia ao
rolamento e a reagdo normal do piso sobre um determinado eixo, durante a travagem, em funcio da razdo
de travagem do veiculo.»

b) No ponto 2.1.4.2, o segundo pardgrafo passa a ter a seguinte redagio:

«O comportamento de veiculos das categorias Tb, R2b, R3b, R4b e S2b numa estrada com aderéncia reduzida
deve cumprir os requisitos apliciveis do apéndice 1 do presente anexo ou, se o veiculo estiver equipado com
ABS, os requisitos do anexo XI.»

¢) O ponto 2.2.2.2 passa a ter a seguinte redacdo:

«2.2.2.2. A fim de verificar a conformidade com os requisitos do ponto 2.2.1.2.4 do anexo I, é necessirio
executar um ensaio do tipo 0, com o motor desembraiado, a velocidade inicial de 30 kmj/h.

A desaceleragio média totalmente desenvolvida e a desaceleracio imediata antes da imobilizacio do
veiculo, obtidas pelo acionamento do dispositivo de comando do sistema de travagem de estaciona-
mento, ndo devem ser inferiores a 1,5 m/s’. O mesmo requisito é aplicdvel no caso do comando
auxiliar referido no ponto 2.2.1.2.4 do anexo L

O ensaio deve ser executado com o veiculo em carga. A forga exercida no dispositivo de comando da
travagem ndo deve exceder os valores prescritos.»

d) No ponto 2.3.1.4, ¢ aditada a seguinte frase:

«Em alternativa, é igualmente permitido realizar o ensaio com o motor desembraiado, quando aplicavel, durante
as travagens.»

e) O ponto 2.3.2.1 passa a ter a seguinte redacdo:

«2.3.2.1. O sistema de travagem de servi¢o dos veiculos das categorias R1, R2, S1, R3a, R4a, S2a e dos veiculos
das categorias R3b e S2b, quando a soma das massas tecnicamente admissiveis por eixo ndo exceder
10 000 kg, deve ser ensaiado de modo a que, estando o veiculo em carga, a absor¢do de energia nos
travdes seja equivalente a registada, no mesmo lapso de tempo, no caso de um veiculo de ensaio em
carga conduzido a uma velocidade estabilizada de 40 km/h num declive descendente de 7 % numa
distancia de 1,7 km.

Em alternativa, considera-se que este requisito ¢é satisfeito, no caso dos veiculos das categorias R3a, R4a,
S2a e dos veiculos das categorias R3b e S2b, sempre que a soma das massas tecnicamente admissiveis
por eixo ndo exceder 10 000 kg, quando esses veiculos passaram no ensaio do tipo III em conformi-
dade com o ponto 2.5.»

f) O ponto 2.3.4.2 passa a ter a seguinte redacdo:

«2.3.4.2. Quando o veiculo é conduzido a uma velocidade constante de v = 60 km/h ou a velocidade maxima de
projeto do reboque, consoante a que for menor, sem a aplicacgdo dos travdes, e as temperaturas
assimptoOticas nos tambores ou nos discos nido aumentam mais de 80°C, os bindrios de travagem
residual sdo considerados aceitdveis.»
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O ponto 2.5.3 passa a ter a seguinte redacdo:

«2.5.3. R3b e S2b, cuja soma das massas tecnicamente admissiveis por eixo ndo seja superior a 10 000 kg.»
O ponto 3.1.1.2 ¢é alterado do seguinte modo:

i) O primeiro pardgrafo passa a ter a seguinte redacdo:

«No caso de um trator autorizado a rebocar um veiculo destravado das categorias R ou S, o desempenho
minimo exigido para o conjunto, tal como previsto no ponto 3.1.1.2.1, deve ser alcangado com o reboque
destravado atrelado ao trator e carregado com a massa mdxima declarada pelo fabricante do trator.»

ii) A dltima frase do terceiro pardgrafo passa a ter a seguinte redacdo:
«Py 4 p» = massa combinada (massa declarada Py, + massa declarada do reboque destravado Pp»)
No segundo pardgrafo do ponto 3.1.3.3, é aditado o seguinte travessdo:

«— durante o periodo de arrefecimento, o sistema de travagem de estacionamento ndo deve ser reajustado
manualmente.»

No ponto 3.1.3.3, é aditado o seguinte quarto paragrafo:

«O ensaio do sistema de travagem de estacionamento a quente, em condi¢des estticas, pode ser omitido, se o
sistema de travagem de estacionamento atuar apenas sobre superficies de travagem ndo utilizadas durante a
travagem de servico.»

No ponto 3.1.3.4, o segundo pardgrafo passa a ter a seguinte redagdo:

«Nos casos em que esta exigéncia ndo puder ser cumprida devido a limitacdes fisicas (por exemplo, pouca
aderéncia pneu/estrada para o trator poder gerar as forgas de travagem necessdrias ou insuficiéncia do desempe-
nho do sistema de travagem de estacionamento puramente mecanico do trator conforme prescrito no ponto
3.1.3.1 para manter o conjunto de veiculos imobilizado), considera-se que ela ¢ satisfeita quando a condi¢io
alternativa estabelecida no ponto 3.1.3.4.1 do presente anexo em conexdo com o ponto 2.2.1.20 do anexo I é
respeitada.»

Os pontos 3.1.3.4.1, 3.1.3.4.1.1 e 3.1.3.4.1.2 passam a ter a seguinte redagdo:

«3.1.3.4.1. O requisito do ponto 3.1.3.4 considera-se satisfeito quando as condi¢des estabelecidas no ponto
3.1.3.4.1.1 estiverem satisfeitas no caso de um reboque com o travdo de servi¢o, ou quando as
condigdes estabelecidas no ponto 3.1.3.4.1.2 estiverem satisfeitas no caso de um reboque sem
travdes ou travado por inércia.

3.1.3.4.1.1. Mesmo com o motor do trator em repouso, 0 conjunto a massa maxima admissivel permanece
estaciondrio no declive prescrito quando a ativagio de um tnico comando pelo condutor, do seu
lugar de conducdo, acionou o sistema de travagem de estacionamento do trator e o sistema de
travagem de servico do reboque, ou apenas o sistema de travagem do trator.

3.1.3.4.1.2. O sistema de travagem de estacionamento do trator pode manter imobilizado o trator ligado a um
reboque destravado ou travado por inércia com uma massa igual a “massa mdxima combinada
Pyr” mencionada no relatério de ensaio. Esta massa deve ser determinada do seguinte modo:

a) No caso de um reboque destravado: “Py , " = massa combinada (massa declarada “Py,” + massa
declarada do reboque destravado Pp) em conformidade com o ponto 3.1.1.2;

b) No caso de um reboque travado por inércia: “Py , " = massa combinada (massa declarada “P,”
+ massa declarada do reboque travado por inércia, conforme especificado pelo fabricante).

«Py; = massa do trator (se aplicdvel, incluindo qualquer balastro e/ou carga de apoio).»
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m) No ponto 3.2.1.3, o quinto pardgrafo passa a ter a seguinte redagio:

«O ensaio de velocidade deve ser efetuado a 60 km/h ou a velocidade maxima de projeto do reboque, consoante
a que for menor.»

n) O ponto 3.2.3 passa a ter a seguinte redagdo:
«3.2.3. Sistema de travagem automadtica

O desempenho da travagem automdtica em caso de avaria, conforme descrito nos pontos 2.2.1.17.1 e
2.2.1.18.5 do anexo I, aquando do ensaio do veiculo em carga a partir de uma velocidade de 40 km/h ou
0,8 Vyx (aplicando-se a que for inferior), ndo deve ser inferior a 13,5 % da carga estdtica mdxima por
roda. E autorizado o bloqueio das rodas a niveis de desempenho superiores a 13,5 %.»

o) O apéndice 1 ¢é alterado do seguinte modo:
i) O ponto 1.1.3 passa a ter a seguinte redagdo:

«1.1.3. Todavia, os veiculos das categorias mencionadas no ponto 1.1.1 e no ponto 1.1.2, equipados com
um sistema de travagem antibloqueio de categoria 1 ou 2 (tratores) e de categoria A ou B (reboques),
que satisfagam os requisitos pertinentes do anexo XI devem também cumprir todos os requisitos
pertinentes do presente apéndice, com as seguintes excecdes e condigdes:»

ii) Sdo aditados os seguintes pontos 1.1.5 e 1.1.6:

«1.1.5. Os requisitos do presente apéndice sdo aplicdveis ao equipamento de travagem equipado com pneus
do maior didmetro previsto pelo fabricante para o modelo de veiculo em causa.

1.1.6. O cumprimento dos requisitos de aderéncia utilizada e compatibilidade associados aos diagramas 1, 2
e 3 do presente apéndice deve ser demonstrado por célculo.»

ii) O ponto 3 passa a ter a seguinte redagio:

3. Requisitos apliciveis aos tratores da categoria T
3.1 Tratores com dois eixos
3.1.1. Para os valores de k compreendidos entre 0,2 e 0,8:

z>0,10+ 0,85 (k — 0,20)

As disposi¢des deste ponto ndo afetam os requisitos do anexo II relativos ao desempenho de
travagem. Se, todavia, durante os ensaios efetuados em conformidade com o disposto neste
ponto, forem atingidos desempenhos de travagem superiores aos prescritos no anexo II, apli-
cam-se as disposi¢des relativas as curvas de aderéncia utilizada no interior das zonas que
figuram no diagrama 1, delimitadas pelas retas k = 0,8 ¢ z = 0,8.

3.1.2. Para todas as razdes de travagem compreendidas entre 0,15 e 0,30:

3.1.2.1. As curvas de aderéncia utilizada para cada eixo situam-se entre duas linhas paralelas a linha de
aderéncia ideal dada pela equagdo k = z +0,08, conforme apresentado no diagrama 1, e a curva
de aderéncia utilizada para o eixo traseiro para as razdes de travagem z > 0,3 cumpre a relagdo:

2>03+074(k — 0,38).

3.1.3. Para tratores autorizados a rebocar veiculos das categorias R3b, R4b e S2b equipados com
sistemas de travagem pneumaticos:
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3.1.3.1. Quando for ensaiada com a fonte de energia cortada, a conduta de alimentagdo isolada, um
reservatério de 0,5 litros ligado a linha de comando pneumético e com o sistema as pressdes de
corte (conjungdo e disjungdo), a pressdo, durante o acionamento a fim de curso do comando de
travagem deve situar-se entre 650 e 850 kPa nas cabecas de engate da conduta de alimentacdo e
da linha de comando pneumdtico, seja qual for o estado de carga do veiculo.

3.1.3.2. Para veiculos equipados com uma linha de comando elétrico, um acionamento a fim de curso
do comando do sistema de travagem de servico deve dar um valor de solicitacdo digital
correspondente a uma pressio compreendida entre 650 e 850 kPa (ver ISO 11992:2003,
incluindo 1SO 11992-2:2003 e respetiva alt.1:2007).

3.1.3.3. Estes valores devem poder ser comprovados no trator quando este estiver desacoplado do
reboque. As faixas de compatibilidade constantes dos diagramas apresentados nos pontos 3.1.6,
4.1 ¢ 4.2 ndo devem ser alargadas além de 750 kPa efou do valor da solicitagdo digital
correspondente (ver ISO 11992:2003 incluindo ISO 11992-2:2003 e respetiva alt. 1:2007).

3.1.3.4. Deve assegurar-se que, quando o sistema estiver a pressio de conjungdo, a pressdo na cabeca de
engate da conduta de alimentagdo é de, pelo menos, 700 kPa. Esta pressdo deve ser comprovada
sem acionamento dos travdes de servigo.

3.1.4. Para tratores autorizados a rebocar veiculos das categorias R3b, R4b e S2b equipados com
sistemas de travagem hidrdulicos:

3.1.4.1. Quando ensaiados com a fonte de energia em marcha lenta e a 2/3 da velocidade méxima do
motor, uma linha de comando do simulador do reboque (ponto 3.6 do anexo III) ligada a linha
de comando hidraulico. Com uma aplicagdo do comando do travdo a fim de curso, as pressdes
devem situar-se entre 11 500 e 15 000 kPa no comando hidrdulico e entre 1 500 e 3 500 kPa
na linha suplementar, independentemente da condi¢do de carga do veiculo.

3.1.4.2. Estes valores devem poder ser comprovados no trator quando este estiver desacoplado do
reboque. As faixas de compatibilidade constantes dos diagramas apresentados nos pontos 3.1.6,
4.1 e 4.2 ndo devem ser alargadas além de 13 300 kPa.

3.1.5. Verificagdo dos requisitos dos pontos 3.1.1 e 3.1.2
3.1.5.1. Para verificar os requisitos dos pontos 3.1.1 e 3.1.2, o fabricante deve fornecer as curvas de
aderéncia relativas ao eixo dianteiro e ao eixo traseiro, calculadas de acordo com as seguintes
formulas:
T1 T1
fl=—=
N1 h
Fl+z-— P-g
E
T2 T2
F2 -z E P-g

As curvas devem ser determinadas relativamente as duas condigdes de carga seguintes:
3.1.5.1.1.  Sem carga, sem exceder a massa minima declarada pelo fabricante na ficha de informacdes;

3.1.5.1.2.  Com carga, caso se prevejam vdrias possibilidades de reparti¢do da carga, toma-se em conside-
ragdo aquela em que o eixo dianteiro seja 0 mais carregado.

3.1.5.2. Requisitos especiais no caso dos tratores em que todos os eixos estdo rigidamente ligados de
forma permanente (bloqueio de 100 %) pela tracdo integral ou sdo automaticamente ligados
durante a travagem pela tragio integral (bloqueio de 100 %)
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3.1.5.2.1. A verificacio matematica nos termos do ponto 3.1.5.1 ndo é necessdria.
3.1.5.3. Tratores com tragdo integral permanente que ndo sejam abrangidos pelo ponto 3.1.5.2.

3.1.5.3.1.  Se, no caso de veiculos com tracdo integral permanente, ou sempre que a tracdo integral se
encontra ligada durante a travagem, ndo for possivel proceder a verificagdo matemadtica nos
termos do ponto 3.1.5.1, o fabricante pode, em vez disso, verificar, mediante um ensaio a
ordem de bloqueio das rodas, se o bloqueio das rodas dianteiras ocorre antes do bloqueio das
rodas traseiras ou simultaneamente.

3.1.5.4. Todavia, para os tratores que aplicam automaticamente a tragio integral assim que é acionada a
travagem a uma velocidade superior a 20 km/h, mas sem ligar automaticamente essa tracdo
quando o sistema de travagem de servico é aplicado a velocidades ndo superiores a 20 km/h,
ndo é necessdrio demonstrar a conformidade com o ponto 3.1.5.1 relativamente a situagdo na
qual a tracdo integral ndo ¢é ligada durante a travagem.

3.1.5.5. Procedimento para verificar os requisitos do ponto 3.1.5.3

3.1.5.5.1. O ensaio a ordem de bloqueio das rodas deve realizar-se com o veiculo com carga e sem carga
num piso com um tal nivel de aderéncia que o bloqueio das rodas no primeiro eixo se produz a
razdes de travagem compreendidas entre 0,55 e 0,8, a partir da velocidade inicial de ensaio
especificada no ponto 3.1.5.5.2.

3.1.5.5.2.  Velocidade de ensaio:
0,9 vméx, mas ndo superior a 60 km/h.

3.1.5.5.3. A forga exercida sobre o pedal pode ser superior as forcas de acionamento admissiveis nos
termos do ponto 3.1.1 do anexo II

3.1.5.5.4. A forga exercida sobre o pedal ¢ aumentada de modo que a segunda roda do veiculo se bloqueie
entre 0,5 e 1 segundos apds o inicio do acionamento do travéo, até que se bloqueiem ambas as
rodas de um eixo (podem também ficar bloqueadas outras rodas durante o ensaio, por exemplo
no caso do bloqueio simultaneo).

3.1.5.5.4.1. Se, durante o ensaio em carga, ndo for possivel atingir o bloqueio da segunda roda no intervalo
de 1s, ndo ¢é necessdrio efetuar este ensaio, desde que o bloqueio das rodas nas condi¢des
prescritas no ponto 3.1.5.5.4 possa ser demonstrado durante o ensaio sem carga.

Se no ensaio sem carga também ndo for possivel atingir o bloqueio da segunda roda no
intervalo de 1's, deve ser efetuado um terceiro ensaio, de cardter decisivo, num piso com um
coeficiente de aderéncia ndo superior a 0,3 a partir de uma velocidade de ensaio de 0,8 vmax
km/h, mas ndo superior a 60 kmj/h.

3.1.5.5.4.2. Para efeitos dos ensaios previstos no ponto 3.1.5.5, considera-se que hd bloqueio simultineo das
rodas da frente e de trds quando o intervalo entre a primeira ocorréncia de bloqueio da tltima
(segunda) roda no eixo da retaguarda e a primeira ocorréncia de bloqueio da dltima (segunda)
roda no eixo da frente ndo ultrapassar 0,3 segundos.

3.1.6. Tratores autorizados a atrelar reboques

3.1.6.1. A relagio admissivel entre a razdo de travagem Ty,/Fy e a pressdo p,, deve situar-se nas zonas
indicadas no diagrama 2 para todas as pressdes compreendidas entre 20 e 750 kPa (no caso de
um sistema de travagem a ar comprimido) e entre 350 e 13 300 kPa (no caso dos sistemas de
travagem hidrdulicos).

3.2. Tratores com mais de dois eixos

Os requisitos do ponto 3.1 sdo aplicdveis aos veiculos com mais de dois eixos. Devem consi-
derar-se cumpridos os requisitos do ponto 3.1.2. no que respeita & ordem de bloqueio das rodas
e para razdes de travagem compreendidas entre 0,15 e 0,30, se a aderéncia utilizada por, pelo
menos, um dos eixos dianteiros for superior a de, pelo menos, um dos eixos traseiros.»
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iv) O ponto 6.1 passa a ter a seguinte redagio:

«6.1. Os veiculos que cumprirem os requisitos do presente apéndice por meio de um dispositivo comandado
mecanicamente pela suspensdo do veiculo devem ostentar marcas em conformidade com as disposicdes
estabelecidas no artigo 24.° do Regulamento Delegado (UE) 2015/208 e com os dados apropriados
que indiquem o curso util do dispositivo entre as posi¢des correspondentes, respetivamente, a condicio
sem carga e a condicdo em carga do veiculo, bem como toda a informagdo suplementar que permita
controlar a regulacio do dispositivo.»

v) No ponto 6.3, a segunda frase passa a ter a seguinte redacio:

«Em conformidade com os requisitos estabelecidos no artigo 5.° do Regulamento de Execugdo (UE)
2015/504 da Comissdo (*), é fornecido um exemplo de marcas para um dispositivo controlado mecanica-
mente de um veiculo equipado com sistema de travagem pneumadtico ou hidrdulico.

(*) Regulamento de Execugdo (UE) 2015/504 da Comissdo, de 11 de marco de 2015, que aplica o Regu-
lamento (UE) n.° 167/2013 do Parlamento Europeu e do Conselho no que diz respeito aos requisitos
administrativos para a homologacdo e fiscalizagdo do mercado de tratores agricolas e florestais JO L 85
de 28.3.2015, p. 1.).»

vi) O titulo do diagrama 2 passa a ter a seguinte redacio:

«Relagdo admissivel entre a razdo de travagem Ty/Fy; e a pressdo na cabeca de engate pm para tratores das
categorias T e C com sistemas de travagem hidrdulicos ou a ar comprimido»

3) O anexo Il ¢ alterado do seguinte modo:
a) E suprimido o ponto 3.6.2.1.2.1;
b) No ponto 1.1 do apéndice 2, a descri¢gdo do simbolo A passa a ter a seguinte redacio:
«A = acumulador hidrdulico (pressio em pré-carga: 1 000 kPa)»
4) O anexo IV ¢ alterado do seguinte modo:
a) No ponto 1.2.2.1 da parte A, a terceira frase passa a ter a seguinte redagdo:
«A pressdo inicial deve ser indicada no dossié de fabrico.»
b) A parte B ¢é alterada do seguinte modo:
i) No ponto 1.2.2.1, a terceira frase passa a ter a seguinte redagdo:
«O nivel inicial de energia deve ser indicado no dossié de fabrico.»
ii) No ponto 1.3.2.1, a terceira frase passa a ter a seguinte redacdo:
«O nivel inicial de energia deve ser indicado no dossié de fabrico.»
¢) A parte C ¢ alterada do seguinte modo:
i) No ponto 1.1.1, ¢ aditado o seguinte pardgrafo:

«Os dispositivos de armazenamento de energia utilizados como amortecedores de pulsagio nos sistemas de
travagem com transmissdo hidrdulica quando o desempenho prescrito para a travagem de servico for atingido
por uma fonte de energia, ndo sdo considerados dispositivos de acumulagdo de energia na acegdo do presente
anexo.»
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ii) O ponto 2.1.3 passa a ter a seguinte redagdo:
«2.1.3. Interpretacdo dos resultados

O tempo t ndo deve exceder 30 segundos no caso dos tratores aos quais ndo esteja autorizado atrelar
um reboque.»

5) No anexo V, o ponto 2.2.1 passa a ter a seguinte redagdo:
«2.2.1. Os requisitos em matéria de tempo de resposta estabelecidos no ponto 6 do anexo III;»
6) O anexo VII ¢ alterado do seguinte modo:
a) O titulo passa a ter a seguinte redacio:
«Requisitos de ensaio alternativos para os veiculos relativamente aos quais tenham sido realizados ensaios
equivalentes ao tipo I, ao tipo II ou ao tipo III»

b) Os pontos 1 e 2 passam a ter a seguinte redagdo:

«1. Definicdes

Para efeitos do presente anexo, entende-se por:

1.1.  “Reboque em causa’, um reboque representativo do modelo de veiculo para o qual a homologacio ¢é
solicitada;

1.2. “Idéntico”, componentes com caracteristicas geométricas e mecanicas idénticas, bem como os materiais
utilizados nos elementos dos veiculos;

1.3.  “Eixo de referéncia”, um eixo para o qual existe um relatério de ensaio;
1.4.  “Travdo de referéncia”, um travdo para o qual existe um relatério de ensaio;

1.5. “Massa de ensaio nominal”, a massa de um disco ou tambor que o fabricante especifica para o disco ou
tambor, respetivamente, com que o ensaio em causa ¢ realizado pelo servico técnico;

1.6. “Massa de ensaio real”, a massa medida pelo servico técnico antes do ensaio;

1.7.  “Bindrio-limiar de acionamento dos travdes”, o bindrio de acionamento necessrio para produzir um
bindrio de travagem mensuravel;

1.8.  “Bindrio-limiar de acionamento dos travdes declarado”, o bindrio-limiar de acionamento dos travdes
declarado pelo fabricante e que é representativo do travio;

1.9. “Didmetro externo declarado”, o didmetro externo de um disco declarado pelo fabricante e é representativo
do disco;

1.10. “Didmetro externo nominal”, o didmetro externo que o fabricante especifica para o disco com que o ensaio
em causa € realizado pelo servico técnico;

1.11. “Didmetro externo real”, o didmetro externo de um disco medido pelo servico técnico antes do ensaio;

1.12. “Comprimento efetivo da drvore de cames”, a distincia entre a linha central da came em S e a linha central
da alavanca de comando;

1.13. “Fator de travagem”, a razdo de amplificacdo entre a entrada e a saida do travéo.
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2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

Requisitos gerais

Néo € necessdrio efetuar ensaios do tipo I efou do tipo II ou do tipo III, constantes do anexo II, num
veiculo e respetivos sistemas apresentado para homologagdo, nos seguintes casos:

O veiculo em questdo é um trator ou um reboque que, no que respeita aos pneus, a energia de travagem
absorvida por eixo e ao modo de instalagdo de pneus e montagem dos travdes, é idéntico, em relagdo a
travagem, a um trator ou a um reboque que:

Passou o ensaio do tipo I efou do tipo Il ou do tipo III; e

Foi homologado, no que diz respeito a energia de travagem absorvida, para uma massa por eixo ndo
inferior & do veiculo considerado.

O veiculo considerado é um trator ou um reboque cujos eixos, no que respeita aos pneus, a energia de
travagem absorvida por eixo e ao modo de instalacio de pneus e montagem dos travdes, sio idénticos,
em relagdo a travagem, aos eixos que passaram isoladamente ensaios do tipo I efou do tipo II ou do tipo
Il para massas por eixo ndo inferiores as do veiculo considerado, desde que a energia de travagem
absorvida por eixo ndo exceda a energia absorvida por eixo nos ensaios de referéncia realizados num eixo.

O veiculo em questdo é um trator equipado com um sistema auxiliar de travagem, com exce¢do do travdo
do motor, idéntico a um sistema auxiliar de travagem jd ensaiado nas seguintes condic¢des:

O sistema auxiliar de travagem deve, por si proprio, num ensaio realizado com uma inclinacio de pelo
menos 6 % (ensaio do tipo II), estabilizar um veiculo cuja massa maxima aquando do ensaio é igual ou
superior a massa maxima do veiculo apresentado para homologacio;

Deve verificar-se, durante o ensaio, se a velocidade de rotacio dos componentes rotativos do sistema
auxiliar de travagem ¢é tal que, quando o veiculo apresentado para homologagio alcanca uma velocidade
de 30 km/h, o bindrio de retardamento ndo ¢é inferior ao correspondente ao ensaio referido no ponto
2.3.1.

O veiculo em questio é um reboque equipado com travdes pneumdticos de cames em S ou travdes de
disco que satisfaz os requisitos de verificacio do apéndice 1 no tocante ao controlo de caracteristicas
relativamente as caracteristicas indicadas num relatério relativo a um eixo de referéncia, conforme apre-
sentado no relatério de ensaio. Podem ser homologados travoes com concec¢des diferentes de cames de S
ou travdes de disco a ar mediante apresentagio de informagdo equivalente.»

O ponto 4 passa a ter a seguinte redagio:

«4.

4.1.

4.2.

4.3.

4.4.

Certificado de homologacio

Quando se aplicarem os requisitos acima mencionados, o certificado de homologacdo deve incluir os
seguintes indicagdes:

No caso referido no ponto 2.1 do presente anexo, deve indicar-se o nimero de homologacio do veiculo
submetido ao ensaio de referéncia do tipo I efou do tipo II ou do tipo IIL

Nos casos previstos no ponto 2.2 do presente anexo, deve preencher-se o quadro Ido modelo estabelecido
no anexo V do Regulamento de Execucdo (UE) 2015/504.

Nos casos previstos no ponto 2.3 do presente anexo, deve preencher-se o quadro II do modelo estabelecido
no anexo V do Regulamento de Execucdo (UE) 2015/504.

Se for aplicdvel o ponto 2.4 do presente anexo, deve preencher-se o quadro III do modelo estabelecido no
anexo V do Regulamento de Execucdo (UE) 2015/504.»
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d) O apéndice 1 ¢ alterado do seguinte modo:

i) O ponto 2 passa a ter a seguinte redagdo:

«2.  Os simbolos utilizados no presente anexo encontram-se enunciados no seguinte quadro:

2.1. Simbolos

P = parte da massa do veiculo suportada pelos eixos, em condigdes estaticas

F = reagdo normal do piso sobre o eixo, em condi¢des estticas = P-g

Fp = reagdo normal total do piso sobre todas as rodas do reboque, em condiges estdticas
F. = carga sobre o eixo de ensaio

P =T /g

g = aceleracdo devida a gravidade: g = 9,81 m/s?

C = bindrio de acionamento dos travdes

@
S}
1l

bindrio-limiar de acionamento dos travdes. Pode determinar-se este bindrio por extrapolagdo de
medi¢des dentro de limites ndo superiores a 15 % da razdo de travagem ou por outros métodos
equivalentes

Cogec = bindrio-limiar declarado de acionamento dos travoes
C = bindrio médximo de acionamento dos travdes

max

R = raio de rolamento dindmico do pneu. Como alternativa para os veiculos das categorias Ra e Sa,
pode utilizar-se o raio estdtico em carga, tal como indicado pelo fabricante dos pneus, em vez do
raio de rolamento dindmico do pneu

T = forga de travagem na interface pneu/piso

Tg = for¢a de travagem total na interface pneu/piso do reboque

<
I

bindrio de travagem = T.R

Z = razdo de travagem = T[F ou M/(R- F)

s = curso do atuador (curso til + curso em vazio)
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Sp = curso eficaz (curso em que o esforco exercido é de 90 % do esforco médio ThA)
Esforco A
90% TP —
Thy
'
0 1/3 Sax 2/3 Sax Sp Simax Curso
Th, = esforco médio (o esfor¢o médio é determinado pela integracdo dos valores entre um terco e

dois tergos do curso total s.4.)

] = comprimento da alavanca
r = raio interno dos tambores dos travdes ou raio efetivo dos discos dos travdes
p = pressdo de acionamento do travdo

Nota: Os simbolos com o sufixo “e” designam os pardmetros associados ao ensaio do travdo de referéncia e este
sufixo pode ser acrescentado a outros simbolos, se adequado.»

ii) O ponto 3.1.2 passa a ter a seguinte redagio:

«3.1.2. Os resultados dos ensaios num conjunto de eixos podem ser utilizados em conformidade com o ponto 2.1
do presente anexo, desde que cada eixo forneca a mesma energia de travagem durante os ensaios de
arrastamento e de desempenho a quente.»

i) O ponto 3.7 passa a ter a seguinte redagio:
«3.7. Identificacdo

3.7.1. O eixo deve apresentar, num local visivel, pelo menos as informagdes de identificacdo a seguir mencio-
nadas, agrupadas sem qualquer ordem de prioridade, de forma legivel e indelével:

3.7.1.1.  Marca efou fabricante do eixo;
3.7.1.2.  Identificador do eixo;
3.7.1.3.  Identificador do travao;

3.7.1.4.  Identificador Fe;
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3.7.1.5.  Parte de base do niimero do relatério de ensaio;

3.7.1.6.  Exemplo de identificadores:

Fabricante do eixo e/ou marca ABC
[D1-XXXXXX

ID2-YYYYYY

ID3-11111

ID4-22727777

3.7.2. Um dispositivo de regulagdo automatica dos travées ndo integrado deve apresentar, num local visivel,
pelo menos as seguintes informagdes de identificacdo agrupadas, de forma legivel e indelével:

3.7.2.1.  Fabricante e marca ou um dos dois, conforme aplicdvel
3.7.2.2.  Tipo
3.7.2.3.  Versao

3.7.3. A marca e o tipo de cada guarnigdo ou pastilha do travdo devem ser visiveis quando a guarni¢do/pastilha
estiver montada nas maxilas/placa de suporte do travdo de forma legivel e indelével.

3.7.4. Identificadores
3.7.4.1.  Identificador do eixo

O identificador do eixo permite classificar um eixo em termos da sua forca de travagem/capacidade de
bindrio, conforme especificado pelo fabricante do eixo.

O identificador do eixo consiste num niimero alfanumérico constituido por quatro caracteres “ID1-"
seguidos de, no médximo, 20 caracteres.

3.7.4.2.  Identificador do travdo

O identificador do travdo consiste num ntimero alfanumérico constituido por quatro caracteres “ID2-"
seguidos de, no médximo, 20 carateres.

Os travdes com o mesmo identificador partilham os seguintes critérios:
a) tipo de travio;

b) material de base no que se refere ao alojamento da pinca, a bragadeira do travdo, ao disco do travdo e
ao tambor do travio;

¢) dimensdes com o sufixo “e” de acordo com o relatério de ensaio;

d) método de base utilizado no travdo para produzir a forca de travagem;

e) no caso dos travdes de disco, 0 método de montagem do anel de atrito: fixo ou flutuante;
f) fator de travagem By

g) diferentes caracteristicas do travdo relativas aos requisitos do anexo VII e ndo abrangidas pelo ponto
3.7.4.2.1 do presente apéndice.
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3.7.4.2.1. Diferencas admissiveis no mesmo identificador do travdo

O mesmo identificador do travio pode incluir diferentes caracteristicas relativamente aos seguintes
critérios:

a) aumento no bindrio maximo declarado de acionamento do travdo C,,,;

b) desvio entre a massa declarada do disco do travio e do tambor do travdo my.: *20 %;
¢) modo de fixagdo das guarni¢des/pastilhas nas maxilas/placas de suporte do travio;
d) no caso dos travdes de disco, aumento da capacidade de curso méximo do travido;
e) comprimento efetivo da drvore de cames;

f)  bindrio-limiar declarado Cg 4.c;

g) t5mm do didmetro externo declarado do disco;

h) tipo de arrefecimento do disco (ventilado/ndo ventilado);

i) cubo (integrado ou nio);

j) disco com tambor integrado — com ou sem fun¢do de travagem de estacionamento;
k) relagdo geométrica entre as superficies de atrito do disco e a montagem do disco;
l) tipo de guarnicdo do travio;

m) variacdes dos materiais (excluindo as alteracdes no material de base referidas no ponto 3.7.4.2.) que,
segundo o fabricante, ndo alteram o desempenho no que respeita aos ensaios exigidos;

n) placa de suporte e maxilas.
3.7.4.3.  Identificador Fe

O identificador Fe indica a carga por eixo de ensaio. O identificador consiste num nimero alfanumérico
constituido por quatro caracteres «ID3-» seguidos do valor de Fe em daN, mas sem o identificador de
unidade «daNb.

3.7.4.4.  Identificador do relatério de ensaio

O identificador do relatério de ensaio consiste num nimero alfanumérico constituido por quatro carac-
teres ID4-» seguidos da parte de base do nimero do relatério de ensaio.

3.7.5. Dispositivo de regulagdo automatica dos travdes (integrado e ndo integrado)

3.7.5.1.  Tipos de dispositivo de regulagdo automatica dos travdes
Os dispositivos de regulagdo automadtica dos travdes do mesmo tipo partilham os seguintes critérios:
a) carrogaria: material de base;
b) momento maximo admissivel do eixo do travio;

¢) principio de funcionamento da regulagdo.
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3.7.5.2.  Versdes do dispositivo de regulacdo automadtica dos travdes, no que diz respeito ao comportamento da

regulacio

Dentro de um determinado tipo de dispositivos de regulacio automadtica dos travdes, os que tém impacto
na folga das guarnicdes dos travdes sdo considerados versdes diferentes.»

iv) O ponto 3.8 passa a ter a seguinte redagdo:

«3.8.

Critérios de ensaio

Caso seja necessdrio um novo relatério de ensaio, ou uma extensio do mesmo, para um eixo ou travao
modificado, dentro dos limites definidos na ficha de informagdes, utilizam-se os critérios a seguir apresen-
tados para determinar a necessidade de proceder a mais ensaios, atendendo as configuracdes mais desfavo-
raveis acordadas com o servigo técnico.

Abreviaturas utilizadas no quadro seguinte:

EC (ensaio comple- | Ensaio:

to) 3.5.1.: Ensaio adicional de desempenho a frio
3.5.2.: Ensaio de perda de desempenho (ensaio do tipo I) (*)
3.5.3.: Ensaio de perda de desempenho (ensaio do tipo III) (*)

EPD (ensaio de | Ensaio:

perda de desempe- | 3.5.1. Ensaio adicional de desempenho a frio

nho) 3.5.2. Ensaio de perda de desempenho (ensaio do tipo I (¥)
3.5.3. Ensaio de perda de desempenho (ensaio do tipo III) (*)

(*) Se aplicavel

Diferengas de acordo com o ponto 3.7.4.2.1

Critérios de ensaio

Aumento no bindrio maximo declarado de

acionamento do travdo C,,

Alteracdo permitida sem ensaios suplementares.

Desvio entre a massa declarada do disco do
travdo e do tambor do travdo my..: * 20 %;

EC: Deve ser ensaiada a variante menor; se a massa de
ensaio nominal para uma nova variante apresentar um
desvio inferior a 5 % em relacdo a uma variante ensaiada
anteriormente com um valor nominal superior, pode
dispensar-se o ensaio da variante menor.

A massa de ensaio real da amostra de ensaio pode variar
+5 % em relacio a massa de ensaio nominal.

Método de fixagdo das guarni¢des/pastilhas
nas maxilas/placas de suporte do travio;

O pior caso indicado pelo fabricante e aceite pelos ser-
vicos técnicos que efetuam o ensaio.

No caso dos travdes de disco, aumento da
capacidade de curso méximo do travdo

Alteracdo permitida sem ensaios suplementares.

Comprimento efetivo da drvore de cames

Considera-se que o pior caso corresponde ao valor mi-
nimo de rigidez a tor¢do da drvore de cames, devendo
proceder-se a sua verificagio por:

i) EPD; ou

ii) Permitir a alteracdo sem ensaios suplementares, se o
célculo da sua influéncia sobre o curso e a forga de
travagem se puder demonstrar. Neste caso, o relatério
de ensaio deve conter os seguintes valores extrapola-
dos: s, C,, T,, T,/F..
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Diferencas de acordo com o ponto 3.7.4.2.1 Critérios de ensaio
f) Bindrio-limiar declarado Cg 4o, Deve verificar-se se o desempenho do travdo se mantém
dentro dos limites indicados no diagrama 1.
g) 5 mm do didmetro externo declarado do dis- | Considera-se que o pior caso é o didmetro menor.
co s .
O didmetro externo real da amostra de ensaio pode
variar +1 mm em rela¢do ao didmetro externo nominal
especificado pelo fabricante do eixo.
h) Tipo de arrefecimento do disco (ventilado/ndo | Cada tipo deve ser objeto de ensaio
ventilado)
i) Cubo (integrado ou nio) Cada tipo deve ser objeto de ensaio
j) Disco com tambor integrado — com ou sem | Esta caracteristica ndo exige a realizacdo de ensaios
funcdo de travagem de estacionamento
k) Relacio geométrica entre as superficies de | Esta caracteristica ndo exige a realizagdo de ensaios
atrito do disco e a montagem do disco
1) Tipo de guarni¢do do travdo Cada tipo de guarnicdo do travio
m) variacdes dos materiais (excluindo as altera- | Esta caracteristica ndo exige a realizacdo de ensaios
¢des no material de base referidas no ponto
3.7.4.2.) que, segundo o fabricante, ndo al-
teram o desempenho no que respeita aos
ensaios exigidos;
n) Placa de suporte e maxilas Condigdes de ensaio para o pior caso (**):
Placa de suporte: espessura minima
Maxila:: maxila mais leve do travdo
(**) Ndo sdo necessdrios ensaios, se o fabricante demonstrar que a alteragio ndo afeta a rigidez.
3.8.1. Se um dispositivo de regulacio automdtica do travdo diferir de um ensaiado de acordo com os pontos
3.7.5.1 e 3.7.5.2, é necessdrio um novo ensaio em conformidade com o ponto 3.6.2.»
7) O anexo VIII ¢ alterado do seguinte modo:

a) O ponto 2.2.18 passa a ter a seguinte redacio:

«2.2.18. s curso (atil) do dispositivo de comando, em milimetros, determinado em conformidade com o ponto

10.4.»

b) O ponto 2.2.23 passa a ter a seguinte redagio:

«2.2.23. M*: bindrio de travagem especificado pelo fabricante. Este bindrio de travagem deve produzir, pelo

menos, a for¢a de travagem B* prescrita;»

¢) O ponto 2.2.24 passa a ter a seguinte redacdo:

«2.2.24. R: raio de rolamento dindmico do pneu. Como alternativa para os veiculos das categorias Ra e Sa, pode
utilizar-se o raio estdtico em carga, tal como indicado pelo fabricante de pneus, em vez do raio de

rolamento dindmico do pneu;»

d) O ponto 5.5 passa a ter a seguinte redagdo:

«5.5. Nos sistemas de travagem por inércia dos reboques de virios eixos com langa, deve medir-se a perda de

curso "so" mencionada no ponto 10.4.1.»
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¢) O ponto 9 passa a ter a seguinte redacdo:
«9. Relatérios de ensaio
Os pedidos de homologagdo de reboques equipados com sistemas de travagem por inércia devem ser acom-
panhados dos relatdrios de ensaio referentes ao dispositivo de comando e aos travdes e do relatério de ensaio

sobre a compatibilidade do dispositivo de comando de inércia, do dispositivo de transmissdo e dos travdes do

reboque, que devem incluir, pelo menos, os elementos prescritos no artigo 9.° do Regulamento de Execugio
(UE) 2015/504.»

f) No ponto 10.3.1, o segundo pardgrafo passa a ter a seguinte redacdo:

«Para verificar se estas condicdes sio cumpridas, devem aplicar-se as seguintes desigualdades:»
g) O ponto 10.3.1.1 passa a ter a seguinte redacdo:

«10.3.1.1. Em sistemas de travagem por inércia com transmissdo mecanica:

B-R
——+nPy
P

<
(Dt —K) - nu

»

h) O ponto 10.3.1.2 passa a ter a seguinte redacdo:

«10.3.1.2. Em sistemas de travagem por inércia com transmissdo hidrdulica:

iy
(D* - K) MH Frz »

i) O ponto 10.4.3.2 passa a ter a seguinte redagdo:

«10.4.3.2 Em sistemas de travagem por inércia com transmissdo hidrdulica:

ih s

- . .1/
FHZ 255» nFRZ 1g

e —<su .

j) Sao aditados os seguintes pontos 10.4.4, 10.4.4.1, 10.4.4.1.1, 10.4.4.1.2, 10.4.4.2, 10.4.4.2.1, 10.4.4.2.2, 10.4.5,
10.4.5.1, 10.4.5.2, 10.4.5.3 e 10.4.5.4:

«10.4.4. Quando o reboque faz marcha atrds, devem aplicar-se as seguintes desigualdades:
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10.4.4.1.  Em sistemas de travagem por inércia com transmissdo mecanica:

!

10.4.4.1.1. < s

iy
10.4.4.1.2. 008-g-Gs R < n-M,
10.4.4.2.  Em sistemas de travagem por inércia com transmissdo hidraulica:

!

104421, — <V,
FHZ
10.4.4.2.2. 0,08-g-Ga-R<n- M,
10.4.5. Verificagdes quando esteja montado um protetor contra sobrecargas, na ace¢do do ponto 3.6

Devem aplicar-se as seguintes desigualdades:

10.4.5.1.  se o protetor contra sobrecargas do dispositivo de comando por inércia for mecénico:

n-P*
1H1 * NH1 - P'max

10.4.5.2.  se o protetor contra sobrecargas do dispositivo de comando por inércia for hidraulico:

10.4.5.3.  se o protetor contra sobrecargas estiver montado no dispositivo de comando por inércia:

D
P
D*

10.4.5.4.  se o protetor contra sobrecargas estiver montado no travio:

Mop

> 1.2
B-R
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k) No apéndice 1, a figura 5A passa a ter a seguinte redagio:

«Figura 5A
Sistema de travagem com transmissio mecinica

(ver ponto 2.3 do presente anexo)

Sy = Diferenca entre Sy e S,

B, e Curso aumentado s6 de um lado,
ﬁ quando apenas um travio comeca

a funcionar para trds
Sy +—

A geometria do compensador proporciona tensdo idéntica em ambos
os cabos da retaguarda

1.2 Dispositivo de 1.3 Transmissdo 1.4 Travoes»
comando

O anexo IX ¢ alterado do seguinte modo:
a) E suprimido o ponto 5.2.2.2;
b) E aditado o seguinte ponto 5.2.3.1:

«5.2.3.1. Se, no caso de uma transmissdo hidrostitica, ndo for possivel imobilizar o veiculo num declive, é
permitido acionar o sistema de travagem de estacionamento para travar o veiculo em marcha lenta
residual até a imobilizagdo. Para este efeito, o sistema de travagem de estacionamento deve ser conce-
bido por forma a poder ser acionado durante a condugio.»

¢) O ponto 5.3.4 passa a ter a seguinte redagdo:

«5.3.4. A distribui¢do da forga de travagem do sistema de travagem de servico deve ser concebida de modo a que,
durante a travagem, nio haja momento significativo em torno do eixo vertical do veiculo, se ndo for
atingido o limite de aderéncia entre pneus e a estrada em pisos homogéneos.»
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10)

d)

=

No ponto 5.3.12, a segunda frase passa a ter a seguinte redacdo:

«Este facto deve ser demonstrado através do cumprimento dos requisitos técnicos previstos ao abrigo das
disposigdes aplicaveis do artigo 19.° do Regulamento Delegado (UE) 2015/208.»

No ponto 6.1.2.2, o primeiro pardgrafo passa a ter a seguinte redagio:

«Admite-se a elevacdo de um eixo no caso dos veiculos das classes I e Il a uma desaceleracdo que ultrapasse
4,5 m/s%. No entanto, a estabilidade de condugio deve ser conservada.»

No ponto 6.2.2, a segunda frase passa a ter a seguinte redagdo:

«No caso dos veiculos da classe III, esta sequéncia deve ser automatica, recorrendo exclusivamente ao dispositivo
de comando do travdo de servigo.»

No quadro do ponto 6.4.4.2, a quinta linha passa a ter a seguinte redagdo:

«Sistema de travagem por atrito 80 60 »;

No segundo pardgrafo do ponto 6.5.2, a segunda frase passa a ter a seguinte redagdo:

«No caso dos veiculos da classe III, esta sequéncia deve ser automatica, recorrendo exclusivamente ao dispositivo
de comando do travdo de estacionamento.»

O anexo XI ¢ alterado do seguinte modo:

a)

b)

No ponto 4.4, a segunda frase passa a ter a seguinte redagio:

«Este requisito deve ser demonstrado através do cumprimento dos requisitos técnicos previstos no artigo 19.° do
Regulamento Delegado (UE) 2015/208.»

No apéndice 3, o ponto 1.1 passa a ter a seguinte redacdo:

«1.1. A razdo de travagem requerida fixada no ponto 5.3.5 do presente anexo pode ser calculada a partir do
coeficiente de aderéncia determinado para cada um dos dois pisos sobre os quais se efetua o ensaio.

Os dois pisos devem satisfazer as condi¢des enunciadas no ponto 5.3.4 do presente anexo»;

O anexo XII ¢ alterado do seguinte modo:

a)

No ponto 3.1, a primeira frase passa a ter a seguinte redagdo:

«A linha de comando elétrico do trator deve dar informagdes sobre se os requisitos do ponto 2.2.1.16.3 do anexo
I podem ser cumpridos pela linha de comando elétrico sem a assisténcia da linha de comando pneumatico.»

O ponto 3.3.3 passa a ter a seguinte redacdo:

«3.3.3. Quando o sinal de comando elétrico exceder o equivalente de 100 kPa durante mais de 1 segundo, o
reboque deve verificar se existe um sinal pneumdtico; caso ndo haja sinal pneumdtico, o condutor recebe
um aviso do reboque através do avisador amarelo separado definido no ponto 2.2.1.29.2 do anexo L»

No ponto 3.4, a primeira frase passa a ter a seguinte redagio:

«Um reboque pode estar equipado conforme descrito no ponto 2.1.4.1.3 do anexo I, desde que apenas possa
funcionar em conjunto com um trator mediante uma linha de comando elétrico que satisfaca os requisitos do
ponto 2.2.1.16.3 do anexo L»
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d) No ponto 3.5.3, a primeira frase passa a ter a seguinte redagio:

«Quando o trator estiver equipado em conformidade com o ponto 2.1.4.1.3 do anexo I, ou se satisfizer os
requisitos do ponto 2.2.1.16.3 do anexo I, sem a assisténcia da linha de comando pneumadtico, ponto 2.1.4.1.2
do anexo I, o acionamento do sistema de travagem de estacionamento do trator acionard o sistema de travagem
do reboque através da linha de comando elétrico.»

e) No primeiro pardgrafo do ponto 4.1.3, a segunda frase passa a ter a seguinte reda¢do:

«Se 0 desempenho prescrito para o travdo de servico ndo puder ser assegurado (sinal de aviso vermelho), as
avarias devidas a uma interrupgdo da alimentacdo elétrica (em consequéncia de rutura ou de desconexdo, por
exemplo) devem ser assinaladas ao condutor assim que se produzem, e o desempenho residual prescrito deve ser
atingido por meio do comando do travdo de servi¢o, em conformidade com o ponto 3.1.4 do anexo IL»

f) No ponto 4.1.10, a primeira frase passa a ter a seguinte redagdo:
«Em caso de avaria na transmissdo do comando elétrico de um reboque, ligado eletricamente apenas através de
uma linha de comando elétrico, de acordo com o ponto 2.1.4.1.3 do anexo I, deve ser possivel acionar os travdes
do reboque em conformidade com o ponto 2.2.1.17.2.1 do anexo L»

g) No ponto 4.2.2, o terceiro pardgrafo passa a ter a seguinte redacdo:
«No caso dos reboques ligados unicamente através de uma linha de comando elétrico, em conformidade com o
ponto 2.1.4.1.3 do anexo I, que preenchem os requisitos do ponto 2.2.1.17.2.2 do anexo I com o desempenho
prescrito no ponto 3.2.3 do anexo II, basta respeitar o disposto no ponto 4.1.10 do presente anexo quando
deixar de poder ser garantido um desempenho de travagem de, pelo menos, 30 % do desempenho prescrito para
o sistema de travagem de servico do reboque, quer emitindo o sinal de "pedido de acionamento do travdo pela
conduta de alimentacdo" através do componente de comunicacdo de dados da linha de comando elétrico quer
através da auséncia prolongada desta comunicacio de dados.»

h) No ponto 3.2.2.2.1.4 do apéndice 2, a segunda frase passa a ter a seguinte redagdo:

«Depois de o sistema de travagem verificar que ndo existe qualquer avaria que exija identificagdo pelo avisador
vermelho, a mensagem a que se refere o presente ponto deve ser do tipo 00y.»

11) O anexo XIII ¢ alterado do seguinte modo:
a) E suprimido o ponto 1.2;
b) O titulo e o primeiro pardgrafo da seccdo 3 sdo substituidos pelo seguinte:

«3. Requisitos alternativos

Em alternativa aos requisitos dos pontos 1 e 2, a ligagdo hidrdulica do tipo conduta dnica instalada nos
tratores deve respeitar todos os requisitos do presente ponto, para além das disposi¢des do ponto 2.1.»

¢) O ponto 3.9 passa a ter a seguinte redacdo:

«3.9. A vilvula de travagem e a fonte de abastecimento de energia devem ser marcadas em conformidade com os
requisitos previstos no artigo 24.° do Regulamento Delegado (UE) 2015/208.»



L 277/44

Jornal Oficial da Unido Europeia

13.10.2016

ANEXO V

Os anexos I, III, V, VII, X, XII a XV, XVII, XIX, XX, XXII, XXV a XXXI, XXXIIl e XXXIV do Regulamento Delegado (UE)
2015/208 sdo alterados do seguinte modo:

1) O anexo I ¢ alterado do seguinte modo:

a) Acima da linha com o Regulamento n.° 3, ¢ inserida a seguinte linha:

&

«1 Instalacdo dos Integra todo o texto Jo L 177  de|Te O
dispositivos de | vdlido até a série 02 de | 10.7.2010, p. 1.
iluminagdo alteracdes
b) Acima da linha com o Regulamento n.° 7, ¢ inserida a seguinte linha:
«6 Dispositivos de | Suplemento 18 a série 01 | JO L 177  de|T, C Re Sy
iluminagdo e de | de alteracdes 10.7.2010, p. 40.
sinalizacdo )
luminosa e Corlrlgenda 1 ao
respetivas fontes | SUPiemento 18
luminosas Suplemento 19 a série 01
de alteracdes
¢) Acima da linha com o Regulamento n.° 10, ¢ inserida a seguinte linha:
«8 Instalacdo dos Integra todo o texto JO L 177 de|Te Cy
dispositivos de | vdlido até a série 05 de | 10.7.2010, p. 71.
iluminagdo alteracdes
Corrigenda 1 a revisdo 4
do regulamento
Acima da linha com o Regulamento n.° 21, ¢ inserida a seguinte linha:
«20 Instala¢do dos Integra todo o texto JO L 177 de|Te Cy
dispositivos de | valido até a série 03 de | 10.7.2010, p. 170.
iluminagdo alteracdes
¢) Acima da linha com o Regulamento n.° 25, é inserida a seguinte linha:
«23 Dispositivos de | Suplemento 17 & versdo |JO L 4 de 7.1.2012, [T, C, Re S
iluminagdo e de | original do regulamento | p. 18.
sinalizacio
luminosa e
respetivas fontes
luminosas
f) Acima da linha com o Regulamento n.° 79, ¢é inserida a seguinte linha:
«77 Instalacdo dos Suplemento 14 a versdo |JO L 4 de 7.1.2012, | T, C, Re S

dispositivos de
iluminagdo

original do regulamento

p. 21
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2) No anexo IIl, o ponto 2.6 passa a ter a seguinte redagdo:

«2.6. Para que as entidades homologadoras possam calcular a velocidade maxima tedrica, os fabricantes devem
especificar, a titulo indicativo, a relacio de desmultiplicacdo, o avango real das rodas motrizes por rotagio
completa e o ndmero de rotagdes por minuto do motor a poténcia maxima ou em regime do inicio do corte a
plena carga com o comando de alimentagio totalmente aberto, consoante o valor que for mais elevado, e o
regulador de velocidade, se existir, ajustado como previsto pelo fabricante. A velocidade maxima tedrica deve
ser calculada sem as tolerdncias referidas no ponto 2.5.»

3) O anexo V ¢ alterado do seguinte modo:
a) O ponto 1 passa a ter a seguinte redagdo:

«1. Definicdes

Para efeitos do presente anexo, sdo aplicdveis as definicdes do ponto 1 do anexo XXXIIL Sdo igualmente
aplicdveis as seguintes defini¢des:»

b) O ponto 2.3 ¢ alterado do seguinte modo:
i) A primeira frase passa a ter a seguinte redagdo:

«Os requisitos previstos no ponto 2.2 ndo se aplicam aos tratores da categoria C com lagartas de ago,
equipados com dire¢do diferencial.»

ii) A terceira frase passa a ter a seguinte redagdo:

«Se o sistema de direcdo estiver combinado com o sistema de travagem, sdo aplicdveis os requisitos previstos
no Regulamento Delegado (UE) 2015/68 da Comissio (¥).

(*) Regulamento Delegado (UE) 2015/68 da Comissdo, de 15 de outubro de 2014, que completa o Regu-
lamento (UE) n.° 167/2013 do Parlamento Europeu e do Conselho no que respeita aos requisitos de
travagem dos veiculos para a homologacdo dos veiculos agricolas e florestais (JO L 17 de 23.1.2015,

p- 1)

¢) No ponto 3.4.1.1, a quarta frase passa a ter a seguinte redacio:

«Sem prejuizo dos requisitos previstos no Regulamento Delegado (UE) 2015/68, se existir uma ligagdo hidrdulica
entre o dispositivo hidrdulico de direcdo e o dispositivo hidraulico de travagem, e se ambos forem alimentados
pela mesma fonte de energia, o esforgo para acionar o dispositivo de dire¢io ndo deve exceder 40 daN em caso
de avaria de um ou dos dois sistemas.»

4) No anexo VII, o ponto 2 passa a ter a seguinte redagdo:

«2. A parte relativa a visdo lateral exterior do trator da norma ISO 5721-2:2014 relativa ao campo de visdo para o
lado e para a retaguarda dos tratores agricolas. Os requisitos do ponto 5.1.3 da norma ISO 5721-2:2014 podem
ser cumpridos através de uma combinacdo de visdo direta e indireta.»

5) O anexo X passa a ter a seguinte redagdo:

«ANEXO X
Requisitos aplicdveis aos sistemas de informac¢io do condutor

1. Defini¢des

Entende-se por “terminais virtuais” os sistemas eletrénicos de informagio a bordo com ecrds, que prestam
informacdes visuais ao operador sobre o desempenho do veiculo e dos seus sistemas, e que permitem que o
operador acompanhe e controle diversas fun¢des através de um ecrd tatil ou de um teclado.
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2. Requisitos

2.1 Os sistemas de informagdo do condutor devem ser concebidos de forma a reduzir ao minimo a distracio do
condutor e transmitir as informagdes necessdrias.

2.2 As informagdes fornecidas num ecrd digital num formato néo linguistico devem cumprir os requisitos da norma
ISO 3767: parte 1 (1998 + A2:2012) e parte 2 (2008).»

6) O anexo XII ¢ alterado do seguinte modo:

a) O ponto 3 passa a ter a seguinte redacio:

«3. Homologagio

Os modelos dos documentos referidos nos pontos 2.1 a 2.4, a apresentar durante o processo de homolo-
gacdo UE, devem ser os previstos no anexo I do Regulamento de Execugdo (UE) 2015/504.»

b) O ponto 4 passa a ter a seguinte redacio:

«4. Nidmero e marca de homologacio

A cada veiculo homologado em conformidade com os requisitos enunciados no presente anexo deve ser
atribuido um niimero e uma marca de homologacio, em conformidade com o modelo previsto no anexo IV
do Regulamento de Execucdo (UE) 2015/504.»

¢) Os pontos 6.1 e 6.1.1 passam a ter a seguinte redagdo:

«6.1.  Luzes de estrada (Regulamentos UNECE n.* 1, 8, 20, 98, 112 e 113, tal como indicado no anexo I do
presente regulamento)

6.1.1. Presenga: Obrigatdrias para os tratores com uma velocidade maxima de projeto superior a 40 km/h.
Opcionais para os outros tratores. As luzes de estrada sio proibidas nos veiculos das categorias R e S.
As luzes de estrada, prescritas no Regulamento UNECE n.° 1, tal como indicado no anexo I, apenas sdo
permitidas nos tratores com uma velocidade méxima de projeto ndo superior a 40 km/h. As luzes de
estrada, prescritas nos Regulamentos UNECE n.”® 1, 8 e 20, tal como indicado no anexo I, apenas sdo
permitidas nos novos modelos de tratores até 31 de dezembro de 2020 e nos tratores novos até 31 de
dezembro de 2022.»

d) O ponto 6.2 passa a ter a seguinte redagdo:

«6.2. Luzes de cruzamento (Regulamentos UNECE n.”® 1, 8, 20, 98, 112 e 113, tal como indicado no anexo I do
presente regulamento)»;

e) O ponto 6.2.1 passa a ter a seguinte redagdo:

«6.2.1. Presenca: Os tratores devem estar equipados com luzes de cruzamento. As luzes de cruzamento sdo
proibidas nos veiculos das categorias R e S. As luzes de cruzamento, prescritas no Regulamento UNECE
n.° 1, tal como indicado no anexo I, apenas sdo permitidas nos tratores com uma velocidade maxima de
projeto ndo superior a 40 km/h. As luzes de cruzamento, prescritas nos Regulamentos UNECE n.* 1, 8 e
20, tal como indicado no anexo I, apenas sio permitidas nos novos modelos de tratores até 31 de
dezembro de 2020 e nos tratores novos até 31 de dezembro de 2022.»

f) O ponto 6.25.5.1.2 passa a ter a seguinte redagdo:

«6.25.5.1.2. Os outros dois retrorrefletores devem situar-se a uma altura maxima de 2 500 mm acima do solo e
respeitar os requisitos do ponto 6.25.5.1.»
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7) O anexo XIII é alterado do seguinte modo:
a) No ponto 1, o segundo pardgrafo passa a ter a seguinte redagdo:

«As defini¢des relativas a protegdo dos elementos motores, em conformidade com os requisitos estabelecidos no
artigo 20.° do Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014 da Comissio (*), sdo validas para efeitos do presente
anexo.

(*) Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014 da Comissdo, de 19 de setembro de 2014, que completa e altera
o Regulamento (UE) n.° 167/2013 do Parlamento Europeu e do Conselho no que respeita a constru¢do de
veiculos e aos requisitos gerais para a homologacio dos veiculos agricolas e florestais JO L 364 de
18.12.2014, p. 1)»

=

Na parte 2, o ponto 1.1 passa a ter a seguinte redagio:

«1.1. Partes interiores do habitdculo com exclusdo das portas laterais, com todas as portas, janelas e tampas de
acesso na posicdo fechaday;

¢) No ponto 1.1.3.2 da parte 2, ¢ aditada a seguinte frase:

«Este requisito ndo €é aplicdvel as partes dos dispositivos de comando e das tubagens entre os seus comutadores
cuja saliéncia seja inferior a 5 mm, mas os angulos dessas partes orientadas para o exterior devem ser atenuados,
exceto se as saliéncias resultantes forem inferiores a 1,5 mm.»

d) No ponto 3.1 da parte 2, o segundo pardgrafo passa a ter a seguinte redacio:

«Quando os painéis, os elementos, etc., estiverem revestidos de materiais de dureza inferior a 60 Shore A, o
procedimento para a determinagdo das saliéncias descrito no primeiro pardgrafo sé deve ser aplicado depois da
supressdo dos referidos materiais.»

e) No ponto 4 da parte 2, o titulo passa a ter a seguinte redagdo:
«Dispositivo e procedimento para aplicagio dos pontos 1.1.3 e 1.1.4»;
f) A parte 4 passa a ter a seguinte redago:

«PARTE 4
Cintos de seguranga

Sdo aplicaveis os requisitos previstos no artigo 21.° do Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014.»
8) O anexo XIV passa a ter a seguinte redagio:

«ANEXO XIV
Requisitos apliciveis ao exterior do veiculo e acessérios

1. Definicdes

Para efeitos do presente anexo, sdo aplicdveis as defini¢des do ponto 1 do anexo XII e do ponto 1 do
anexo XXXIIL Sdo igualmente aplicdveis as seguintes defini¢des:

1.1. “Superficie exterior”, o exterior do veiculo, incluindo pneus, lagartas, portas, para-choques, cap6é do motor,
meios de acesso, reservatdrios de combustivel, guarda-lamas e sistema de escape.

1.2. “Raio de curvatura”, o raio do arco de circunferéncia que mais se aproxima da forma arredondada do
componente em questio.

1.3. “Aresta exterior extrema” do veiculo, em relagdo aos lados do veiculo, o plano paralelo ao plano longi-
tudinal médio do veiculo e tangente a sua aresta exterior lateral, ndo contando com a saliéncia:

a) dos pneus, nas proximidades do seu ponto de contacto com o solo, e das ligacdes dos indicadores de
pressdo dos pneus e dos dispositivos e tubagens utilizados para insuflarfesvaziar os pneus;

b) dos dispositivos antiderrapantes que possam estar montados nas rodas;

¢) dos espelhos retrovisores e respetivos suportes;
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d) dos indicadores de mudanca de direcdo laterais, das luzes delimitadoras, das luzes de presenca da frente
e da retaguarda (laterais), das luzes de estacionamento, dos retrorrefletores, dos painéis de sinalizagio e
painéis de identificacdo da retaguarda dos veiculos de marcha lenta;

e) das estruturas de articulagdo das ROPS rebativeis dos tratores das categorias T2, T3, C2 e C3;
f) das ligacdes mecanicas, elétricas, pneumadticas ou hidrdulicas, e seus suportes nos lados do trator.

2. Ambito

2.1. As disposicdes do presente anexo aplicam-se as partes da superficie exterior que, estando o veiculo
carregado e equipado com os pneus de maior didmetro ou os conjuntos de lagartas de maior dimensao
vertical, para os quais estd homologado, e as portas, janelas e tampas de acesso etc. em posicdo fechada,
correspondem:

2.1.1. a uma altura inferior a 0,75 m, aos elementos que constituem, apenas nos lados do veiculo, a aresta
exterior extrema de cada plano vertical perpendicular ao eixo longitudinal do veiculo, com excegdo dos
elementos que distam mais de 80 mm da aresta exterior extrema do veiculo e na direcio do seu plano
médio longitudinal, quando o veiculo estd equipado com os pneus ou conjunto de lagartas descrito no
ponto 2.1, que proporcionam a via mais estreita; caso exista mais de um pneu ou conjunto de lagartas,
descritos no ponto 2.1, deve tomar-se em consideragio aquele que proporcione a menor largura do
veiculo;

2.1.2. nos lados e a uma altura entre 0,75 m e 2 m, a todos os elementos, exceto:

2.1.2.1. os que ndo podem ser atingidos por uma esfera com um didmetro de 100 mm, que se aproxime
horizontalmente em cada plano vertical perpendicular ao eixo longitudinal do veiculo; a deslocagdo da
esfera ndo deve ultrapassar 80 mm, partindo de cada uma das arestas exteriores extremas dos lados
esquerdo e direito do veiculo e na direcio do seu plano médio longitudinal, quando o veiculo estd
equipado com os pneus ou o conjunto de lagartas descritos no ponto 2.1, que proporcionam a via
mais estreita; caso exista mais de um pneu ou conjunto de lagartas, descritos no ponto 2.1, deve
tomar-se em consideracio aquele que proporcione a menor largura do veiculo;

2.2. As presentes disposi¢des tém por objetivo reduzir o risco ou a gravidade das lesdes corporais sofridas por
uma pessoa atingida ou tocada pelo exterior do veiculo em caso de colisdo. Esta disposi¢do é aplicavel
tanto quando o veiculo estiver parado como quando circular.

2.3. O presente anexo ndo se aplica aos espelhos retrovisores exteriores e respetivos suportes.

2.4. O presente anexo ndo se aplica as lagartas nem aos elementos das lagartas que estdo dentro do plano
vertical formado pela aresta exterior extrema da cinta ou corrente da lagarta dos veiculos da categoria C.

2.5. O presente anexo ndo se aplica as partes das rodas e dos resguardos das rodas que estdo dentro do plano
vertical formado pela parede lateral exterior dos pneus.

2.6. O presente anexo ndo se aplica aos estribos e degraus, e respetivos suportes, mencionados nos pontos 3.3
e 4.2 do anexo XV do Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014.

2.7. O presente anexo ndo se aplica as ligacdes mecanicas, elétricas, pneumaticas ou hidrdulicas, e respetivos
suportes, montadas nos lados dos tratores.

2.8. O presente anexo ndo se aplica as estruturas de articulagdo das ROPS rebativeis dos tratores das categorias
T2, T3, C2 e C3.

3. Requisitos

3.1. A superficie exterior do veiculo ndo deve possuir nem partes pontiagudas ou cortantes, nem saliéncias

dirigidas para o exterior que, devido as formas, dimensdes, orientacio ou dureza, sejam suscetiveis de
aumentar o risco ou a gravidade das lesdes corporais sofridas por uma pessoa atingida ou tocada pela
carrogaria em caso de colisdo.
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3.2. A superficie exterior em cada lado do veiculo ndo deve possuir partes orientadas para o exterior suscetiveis
de atingir pedes, ciclistas ou motociclistas.

3.3. Nenhuma parte saliente da superficie exterior deve ter um raio de curvatura inferior a 2,5 mm, ou cada
parte externa com arestas deve estar posicionada em relagio ao eixo longitudinal de modo a que a sua face
externa seja plana e sem arestas e num plano paralelo ao plano vertical que contém o eixo longitudinal.
Este requisito ndo se aplica as partes da superficie exterior cuja saliéncia seja inferior a 5 mm; os angulos
dessas partes orientados para o exterior devem contudo ser atenuados, exceto se as saliéncias resultantes
forem inferiores a 1,5 mm.

3.4. As partes salientes na superficie exterior, em material de dureza inferior a 60 Shore A, podem ter um raio
de curvatura inferior a 2,5 mm. A medi¢do da dureza em Shore A pode ser substituida por uma declaracio
do fabricante do componente que indique o valor de dureza.

3.5. Os veiculos equipados com suspensdes hidropneumadticas, hidrdulicas ou pneumiticas, ou com um dispo-
sitivo de nivelamento automdtico em fungdo da carga, serdo submetidos aos ensaios com o veiculo
carregado.

3.6. As estruturas de ligagio das ROPS dos tratores das categorias T2, T3, C2 e C3 s6 se aplica o ponto 3.1.

3.7. Aos indicadores de mudanga de direcdo laterais, luzes delimitadoras, luzes de presenca da frente e da
retaguarda (laterais), luzes de estacionamento, retrorrefletores, painéis de sinalizacdo, luzes de trabalho e
painéis de identificacio da retaguarda dos veiculos de marcha lenta, e respetivos suportes, apenas sdo
aplicaveis os pontos 3.1 e 3.2.

3.8. As ferramentas expostas dos veiculos das categorias R e S que tém arestas vivas ou dentes quando
recolhidos em modo de transporte rodovidrio e que ji estio abrangidos pela Diretiva 2006/42/CE ficam
isentos do cumprimento dos pontos 3.1 a 3.5. Relativamente as zonas expostas de qualquer outra parte
dos veiculos das categorias R e S com uma velocidade médxima de projeto superior a 60 km/h, sdo
aplicdveis os pontos 3.1 a 3.5. Em relagdo as zonas expostas de qualquer outra parte dos veiculos das
categorias R e S com uma velocidade médxima de projeto ndo superior a 60 km/h, s6 sdo aplicdveis os
pontos 3.1 e 3.2.»

9) No anexo XV, a parte 2 ¢ alterada do seguinte modo:
a) Os pontos 1.1.1 e 1.1.2 passam a ter a seguinte redacio:

«1.1.1. O pedido de homologacido de um modelo de veiculo, no que diz respeito a compatibilidade eletromag-
nética nos termos dos artigos 24.° e 26.° do Regulamento (UE) n.° 167/2013 e do anexo I do
Regulamento de Execugdo (UE) 2015/504, deve ser apresentado pelo fabricante do veiculo.

1.1.2. O fabricante do veiculo deve apresentar a ficha de informacdes, cujo modelo consta do anexo I do
Regulamento de Execugdo (UE) 2015/504.»

b) No ponto 1.1.4, a segunda frase passa a ter a seguinte redagdo:

«Esse veiculo deve representar o modelo de veiculo especificado na ficha de informacdes constante do artigo 2.°
do Regulamento de Execucdo (UE) n.° 2015/504.»

¢) No ponto 1.2.1, a primeira frase passa a ter a seguinte redagio:

«O pedido de homologacio de um tipo de SCE, no que diz respeito & sua compatibilidade eletromagnética, nos
termos dos artigos 24.° e 26.° do Regulamento (UE) n.° 167/2013 e do artigo 2.° do Regulamento de Execugdo
(UE) 2015/504 deve ser apresentado pelo fabricante do veiculo ou pelo fabricante do SCE.»

d) O ponto 1.2.2 passa a ter a seguinte redacdo:

«1.2.2. O fabricante do veiculo deve apresentar a ficha de informagdes, cujo modelo consta do anexo I do
Regulamento de Execucdo (UE) 2015/504.»



L 277/50 Jornal Oficial da Unido Europeia 13.10.2016

¢) O ponto 1.2.6 passa a ter a seguinte redacdo:

«1.2.6. Se aplicdvel, devem ser identificadas as restri¢des quanto a utilizagdo. Tais restricdes devem ser incluidas
na ficha de informacdes a que se refere o artigo 2.° do Regulamento de Execucio (UE) 2015/504 ou no
certificado de homologacdo UE mencionado no anexo V do Regulamento de Execugdo (UE) 2015/504.»

f) O ponto 2.1 passa a ter a seguinte redagdo:

«2.1. Os SCE conformes com um modelo homologado ao abrigo do presente regulamento devem ostentar a
marca de homologacio UE em conformidade com o artigo 5.° do Regulamento de Execugdo (UE)
2015/504 e o anexo XX do presente regulamento.»

g) O ponto 3.3.2.4 passa a ter a seguinte redagido:

«3.3.2.4. Nio obstante os limites definidos nos pontos 3.3.2.1, 3.3.2.2 e 3.3.2.3, se, durante a fase inicial descrita
no ponto 1.3 da parte 4, a intensidade do sinal medida na antena de rddio do veiculo for inferior a
20 dB pV/m, ou 10 pV/m, na gama de frequéncias de 88 a 108 MHz, o veiculo serd considerado como
satisfazendo os limites das emissdes em banda estreita, ndo sendo exigidos mais ensaios.»

10) No anexo XVII, os pontos 1.1 e 1.2 passam a ter a seguinte redagdo:

«1.1. Os tratores com cabina de conducio devem ser equipados com um sistema de aquecimento que cumpra o
disposto no presente anexo. Os tratores com cabina podem ser equipados com um sistema de ar condicio-
nado. Nesse caso, o sistema deve cumprir o disposto no presente anexo.

1.2. O sistema de aquecimento, em combinacdo com a ventilagdo da cabina, deve poder assegurar o degelo e o
desembaciamento do para-brisas. Os sistemas de aquecimento e de refrigeragio devem ser submetidos a ensaio
em conformidade com a norma ISO 14269-2:2001, secgdes 8 e 9, pontos 8.1.1 a 8.1.4 e 9.1.1 a 9.1.4,
respetivamente. Durante o ensaio, os comandos do sistema devem ser definidos de acordo com as especifi-
cagdes do fabricante. Os relatérios de ensaio devem ser incluidos na ficha de informacdes.»

11) O anexo XIX é alterado do seguinte modo:
a) O ponto 2.6.1 passa a ter a seguinte redacio:

«2.6.1. Se a altura do bordo superior da chapa ndo exceder 1,20 m em relagdo a superficie do solo, a chapa deve
ser visivel em todo o espago, delimitado pelos seguintes quatro planos:

a) Os dois planos verticais passando pelos dois bordos laterais da chapa e formando um angulo de 30°
medido para fora, para a esquerda e para a direita da chapa, em relagdo ao plano longitudinal médio
do veiculo;

b) O plano que passa pelo bordo superior da chapa e forma um angulo de 15° medido para cima, com
o plano horizontal;

¢) O plano horizontal que passa pelo bordo inferior da chapa.»
b) E aditado o seguinte ponto 2.6.1-A:

«2.6.1-A.Se a altura do bordo superior da chapa ndo exceder 1,20 m em relagdo a superficie do solo, a chapa
deve ser visivel em todo o espago, delimitado pelos seguintes quatro planos:

a) Os dois planos verticais passando pelos dois bordos laterais da chapa e formando um angulo de 30°
medido para fora, para a esquerda e para a direita da chapa, em relagdo ao plano longitudinal do
veiculo;
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b) O plano que passa pelo bordo superior da chapa e forma um angulo de 15°, medido para cima, com
o plano horizontal;

¢) O plano que passa pelo bordo inferior da chapa e forma um 4angulo de 15.°, para baixo, com o
plano horizontal.»

¢) O ponto 2.6.2 passa a ter a seguinte redacdo:

«2.6.2. Nenhum elemento estrutural, mesmo quando totalmente transparente, deve localizar-se no espago des-
crito nos pontos 2.6.1 e 2.6.1-A;

12) O anexo XX ¢ alterado do seguinte modo:
a) Os pontos 2.1 e 2.2 passam a ter a seguinte redacio:

«2.1. Qualquer trator agricola ou florestal deve ter uma chapa e marcagdes tais como as descritas nos pontos
seguintes. Essa chapa e essas inscri¢des sdo apostas pelo fabricante.

2.2. Todos os componentes ou unidades técnicas conformes a um tipo homologado nos termos do Regula-
mento (UE) n.° 167/2013 devem ostentar uma marca de homologacio UE descrita no ponto 6 do
presente anexo ou uma marca prevista no artigo 34.°, n.° 2, do mesmo regulamento e estabelecida no
artigo 5.° do Regulamento de Execugdo (UE) 2015/504.»

b) Os pontos 3.1 e 3.2 passam a ter a seguinte redacio:

«3.1. Uma chapa regulamentar, cujo modelo deve cumprir o disposto no anexo IV do Regulamento de Execucio
(UE) 2015/504, deve ser solidamente fixada numa parte bem visivel e facilmente acessivel de uma pega que,
normalmente, ndo seja suscetivel de ser substituida nem durante a utilizagdo normal, nem na manutengdo
regular ou numa reparagdo (por exemplo, devido aos danos causados num acidente). Deve apresentar clara
e indelevelmente as informagdes especificadas no modelo de marcagdo da homologacio UE, estabelecidas
no anexo IV do Regulamento de Execucdo (UE) 2015/504.

3.2. O fabricante pode apor indica¢des suplementares abaixo ou ao lado das inscri¢des prescritas, no exterior de
um retdngulo claramente marcado e que contenha apenas as informagdes exigidas pelo anexo IV do
Regulamento de Execugdo (UE) 2015/504.»

¢) O ponto 4.3 passa a ter a seguinte redagdo:

«4.3. Deve ser marcado no chassis ou em qualquer outra estrutura andloga, sempre que possivel no lado anterior
direito do veiculo.»

d) O ponto 5 passa a ter a seguinte redacdo:

«5. Caracteres

Os caracteres indicados no modelo para a marcacio da homologacio UE estabelecido no anexo IV do
Regulamento de Execucdo (UE) 2015/504 devem ser utilizados nas marcas referidas nos pontos 3 e 4.»

¢) No ponto 6, a primeira frase passa a ter a seguinte redagdo:

«Todas as unidades técnicas ou componentes conformes com um modelo relativamente ao qual tenha sido obtida
uma homologa¢io UE de unidade técnica ou de componente, em conformidade com o disposto no capitulo V
do Regulamento (UE) n.° 1672013, devem ostentar uma marca de homologa¢do UE de unidade técnica ou de
componente, nos termos do artigo 34.°, n.° 2, do referido regulamento e em conformidade com o artigo 5.°
do Regulamento de Execucdo (UE) 2015/504.»

13) O anexo XXII é alterado do seguinte modo:
a) No ponto 1, o segundo pardgrafo passa a ter a seguinte redacio:

«Para os efeitos do presente anexo, sio aplicdveis as defini¢des de “veiculo rebocado por lanca” e “veiculo
rebocado por lanca rigida”, que constam do artigo 2.° do Regulamento Delegado (UE) 2015/68.

Sdo igualmente aplicéveis as seguintes defini¢des:»
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b) O ponto 1.2 passa a ter a seguinte redagio:

«1.2. “Massa méxima tecnicamente admissivel por eixo”, a massa correspondente a carga vertical estdtica méxima
admissivel transmitida ao solo pelas rodas do eixo ou pelos trens de lagartas, em fun¢ido das caracteristicas
de construgio do eixo e do veiculo e dos seus desempenhos de projeto, independentemente da capacidade
de carga dos pneus ou lagartas.»

¢) O ponto 2.3.2 passa a ter a seguinte redacdo:
«2.3.2. Para os veiculos das categorias R e S que imponham uma carga estdtica vertical significativa sobre o trator
(veiculo rebocado por langa rigida e veiculo rebocado de eixo central), considera-se que a massa méaxima
admissivel do veiculo ¢ igual a soma das massas méximas admissiveis por eixo e deve ser aplicdvel para
efeitos de homologagdo, em vez da massa mdxima admissivel correspondente referida na terceira coluna
do quadro 1. A carga estdtica vertical significativa sobre o trator deve ser tida em conta na homologacio
do trator, tal como previsto no ponto 2.3.1.»
14) No ponto 3 do anexo XXV, o segundo pardgrafo passa a ter a seguinte redacio:
«Se necessdrio, devem ser apresentadas medidas para dissipacdo da carga. No entanto, ndo é necessrio nenhum
sistema de dissipacdo da carga para os reservatorios de combustivel concebidos para conter um combustivel com
um ponto de inflamagdo de, pelo menos, 55 °C. O ponto de inflamagdo deve ser determinado de acordo com a
norma ISO 2719:2002.»
15) No anexo XXVI, o ponto 1 passa a ter a seguinte redacio:
«1. Disposicdes gerais

Os veiculos da categoria R abrangidos pelo presente regulamento devem ser concebidos de forma a oferecer uma

protecdo eficaz contra o encaixe em caso de colisio a retaguarda de um veiculo das categorias M; e Ny (¥).

Devem cumprir os requisitos dos pontos 2 e 3 do presente anexo, deve ser-lhes concedido um certificado de

homologagido previsto no anexo V do Regulamento de Execugdo (UE) 2015/504 e a marca de homologacio UE,

definida no ponto 5.2 do anexo IV desse regulamento, deve ser afixada na estrutura de protegdo da retaguarda.

(*) Conforme definido na parte A do anexo II da Diretiva 2007/46/CE.»

16) No anexo XXVII, os pontos 2.4.1.1 e 2.4.1.2 passam a ter a seguinte redacio:
«2.4.1.1. Num reboque com lanca: ndo deve estar mais de 500 mm a retaguarda do plano vertical transversal,
tangente a parte mais posterior do pneu da roda imediatamente a frente do resguardo;
2.4.1.2 Num reboque com barra de tragdo rigida ou reboque de eixo central: na drea situada para a frente do
plano transversal que passa pelo centro do eixo da frente, mas ndo mais do que a parte da frente da
carrogaria, se for caso disso, para assegurar a manobrabilidade normal do reboque.»
17) No anexo XXVIII, o ponto 7 passa a ter a seguinte redacio:
«7. Comprimento da plataforma para tratores das categorias T4.3 e T2
7.1. No caso de tratores da categoria T4.3, o comprimento da plataforma ndo deve ultrapassar 2,5 vezes a via
méxima do trator, a frente ou a retaguarda do trator, consoante a que for maior.
7.2. No caso dos tratores da categoria T2, o comprimento da plataforma ndo deve ultrapassar 1,8 vezes a via
maxima do trator, a frente ou a retaguarda do trator, consoante a que for maior.»
18) O anexo XXIX é alterado do seguinte modo:

a) No ponto 3, o primeiro pardgrafo passa a ter a seguinte redacio:

«O dispositivo de reboque deve ter a forma de uma maxila ou de um guincho adequados para a sua aplicagio. A
abertura a nivel do centro da cavilha de bloqueamento deve ser de 60 mm + 0,5/- 1,5 mm e a profundidade da
maxila a partir do centro da cavilha deve ser de 62 mm, - 0,5 mm | +5 mm.»
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b) O ponto 5 passa a ter a seguinte redagio:

«5. Instrucoes

A utilizacdo correta do dispositivo de reboque deve ser explicada no manual do utilizador, em conformidade
com os requisitos estabelecidos no artigo 25.° do Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014.»

19) O anexo XXX ¢ alterado do seguinte modo:

a)

b)

0

O ponto 2.2.4.3 passa a ter a seguinte redagdo:

«2.2.4.3. A informagdo pertinente relativa aos indices de carga e de velocidade, assim como as pressdes de
enchimento aplicdveis, deve constar claramente do manual de instru¢des do veiculo, a fim de assegurar
que, quando necessario, sio montados pneus de substituicio adequados com uma capacidade de carga
adequada, quando o veiculo tiver entrado em circulacio.»

O ponto 2.2.6.2 passa a ter a seguinte redagdo:

«2.2.6.2. No caso de um «Pneu de Flexdo Melhorada» ou de um «Pneu de Flexdo Muito Elevada», classificados na
categoria de utilizacdo «Trator — Roda motriz» (marcados com os prefixos IF ou VF), utilizados a
velocidades até 10 km/h, montados num veiculo equipado com um «carregador frontals, a carga
méxima admissivel sobre um pneu nio deve exceder 1,40 vezes a carga correspondente ao indice
de capacidade de carga marcado no pneu e a pressio de referéncia pertinente deve ser aumentada
80 kPa.»

O ponto 2.2.6.3 passa a ter a seguinte redagdo:

«2.2.6.3. No caso de pneus classificados na categoria de utilizagdo «Trator — Roda motriz» e marcados com os
simbolos de velocidade D ou A8 e montados em reboques agricolas utilizados a velocidades com-
preendidas entre 25 km/h e 40 km/h, a carga mdxima admissivel sobre um pneu ndo deve exceder 1,20
vezes a carga correspondente ao indice de capacidade de carga marcado no pneu.»

20) No anexo XXXI, o ponto 1.1 passa a ter a seguinte redagdo:

«1.1. Os veiculos das categorias Tb e Rb devem estar equipados com resguardos nas rodas (partes da carrocaria,

guarda-lamas, etc.).»

21) O anexo XXXIII é alterado do seguinte modo:

a)

Os pontos 1.1, 1.2 e 1.3 passam a ter a seguinte redacdo:

«1.1 “Trem de lagartas”, um sistema que engloba, pelo menos, dois dos seguintes elementos: rolamentos de
lagartas, roldana de tensdo e roda motriz, com uma cinta ou uma corrente continua de lagartas que corre
em seu redor.

1.2. “Rolamentos de lagartas”, os cilindros no trem de lagartas que transmitem a massa do veiculo e do trem de
lagartas ao solo através da cinta ou da corrente de lagartas.

1.3. “Cinta de lagartas”, uma cinta flexivel continua tipo borracha, refor¢ada a nivel interno para permitir as
forgas de tragdo.»

Sdo aditados os seguintes pontos 1.6, 1.7, 1.8 e 1.9:

«1.6. “Roldana de tensdo”, rodas de corrente ou roldanas do trem de lagartas que ndo transmitem o bindrio a
cinta ou corrente de lagartas, sendo a sua principal funcdo esticar a corrente ou cinta de lagartas; as
roldanas de tensdo também podem criar o angulo de rampa ascendente/descendente na geometria da
lagarta.

1.7. “Roda motriz”, a roda de corrente ou roda gaiola do trem das lagartas que transmite o bindrio do sistema
de tracdo do veiculo a cinta ou corrente de lagartas.

1.8. “Cinta de lagartas”, uma corrente continua metédlica que engrena na roda motriz e em que cada elo tem
uma sapata metdlica transversal, que pode ser almofadada com uma banda de borracha para proteger o
piso da estrada.
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1.9. Figuras que ilustram as defini¢des nos pontos 1.2, 1.6 e 1.7:

Angulo de rampa
ascendente/de
e i

Comprimento das
lagartas

¢) Os pontos 2.1.1, 2.1.2 e 2.1.3 passam a ter a seguinte redagio:

«2.1.1. Os veiculos com uma velocidade méxima de projeto ndo superior a 15 km/h devem estar equipados com

correntes de lagartas ou com cintas de lagartas.

2.1.2. Os veiculos com uma velocidade mdxima de projeto superior a 15 km/h e inferior ou igual a 40km/h

devem estar equipados apenas com cintas de lagartas.

2.1.3. Os veiculos com uma velocidade mdxima de projeto superior a 40 km/h devem estar equipados apenas

com cintas de lagartas.»

d) Os pontos 3.1 e 3.2 passam a ter a seguinte redacdo:

«3.1. Os veiculos com uma velocidade maxima de projeto ndo inferior a 15 km/h devem estar equipados com

cintas de lagartas.

3.2. Os trens de lagartas ndo devem ser danosos para as estradas. Os veiculos com trens de lagartas ndo sio
danosos para as estradas se os limites estabelecidos nos pontos 3.3 a 3.5 ndo forem ultrapassados e se a
superficie de contacto do trem de lagartas com o pavimento da estrada for composta de material elasto-

mérico (como, por exemplo, borracha, etc.).»

e) O ponto 3.3.1 passa a ter a seguinte redacio:

«3.3.1. Correntes de lagartas»;

f) O ponto 3.3.1.2 passa a ter a seguinte redagio:

«3.3.1.2. Para os veiculos com uma combinacdo de eixos com rodas e lagartas, a carga que atua através dos eixos
com rodas com o veiculo carregado deve ser medida utilizando plataformas pesa-eixos adequadas e
subtraida da massa méxima admissivel global a fim de calcular P. Alternativamente, a carga combinada
méxima declarada pelo fabricante para os trens de lagartas pode substituir a massa maxima admissivel

do veiculo.»

g) O ponto 3.3.2 passa a ter a seguinte redacio:

«3.3.2. Cintas de lagartas;

h) O ponto 3.3.2.2 passa a ter a seguinte redagdo:

«3.3.2.2. Para os veiculos com uma combinagéo de eixos com rodas e lagartas, a carga que atua através dos eixos
com rodas com o veiculo carregado deve ser medida utilizando plataformas pesa-eixos adequadas e
subtraida da massa méxima admissivel global a fim de calcular P. Alternativamente, a carga combinada
maxima declarada pelo fabricante para os trens de lagartas pode substituir a massa maxima admissivel

do veiculo.»
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i) Os pontos 3.9.1.1 e 3.9.1.2 passam a ter a seguinte redacdo:

«3.9.1.1. Para os veiculos com um Unico trem de lagartas de cada lado, a funcdo de direcdo deve ser realizada
alterando a velocidade entre o trem de lagartas do lado esquerdo e o do lado direito.

3.9.1.2. Para os veiculos com dois trens de lagartas de cada lado, a fungdo de diregdo deve ser realizada através
da articulagdo da parte dianteira e traseira do veiculo em torno de um eixo central vertical ou fazendo
girar dois trens de lagartas opostos ou mesmo os quatro.»

j) O ponto 3.9.2.1 passa a ter a seguinte redacdo:

«3.9.2.1. A fungdo de direcdo deve ser realizada através da articulagio da parte dianteira e traseira do veiculo em
torno de um eixo central vertical ou pela articulacio de todos os trens de lagartas.»

22) O anexo XXXIV ¢ alterado do seguinte modo:
a) O ponto 1.3 passa a ter a seguinte redagio:

«1.3. “Centro de referéncia do engate mecanico no trator”, o ponto do eixo do pino equidistante das extremi-
dades no caso do engate de boca de lobo e o ponto resultante da intercecio do plano de simetria do
gancho com a geratriz da parte concava desse gancho ao nivel de contacto com o anel, quando estd na
posi¢do de tracdo.»

b) E aditado o seguinte ponto 1.3-A:

«1.3-A.“Centro de referéncia do engate mecanico no veiculo rebocado”, para os dispositivos de engate com uma
cabega cilindrica ou redonda, o ponto de intersec¢do entre o eixo vertical que passa pelo centro do
orificio do dispositivo e o plano central da cabega cilindrica ou redonda do dispositivo, e, para os
dispositivos de engate com cabega esférica, o ponto do centro geométrico da cavidade esférica.»

¢) O ponto 1.4 passa a ter a seguinte redacio:

«1.4. “Altura do engate mecanico acima do solo do trator”, a distdncia entre o plano horizontal que contém o
centro de referéncia do engate mecénico e o plano horizontal sobre que se apoiam as rodas do trator.»

d) O ponto 2.2 passa a ter a seguinte redagio:

«2.2. Os componentes do engate mecanico no veiculo devem satisfazer os requisitos referentes a dimensdes e a
resisténcia fixados nos pontos 3.1 e 3.2 e os relativos a carga vertical no ponto de engate do ponto 3.3.»

e) No ponto 2.6, o primeiro pardgrafo passa a ter a seguinte redacio:

«Para os engates mecénicos nos tratores, deve assegurar-se a possibilidade de o olhal efetuar uma rotagdo na
horizontal de pelo menos 60° para ambos os lados em relacdo ao eixo longitudinal do dispositivo de engate ndo
montado no veiculo. E igualmente necessiria uma mobilidade de 20° na vertical, para cima e para baixo. (Ver
também apéndice 1).»

f) Os pontos 2.7 e 2.8 passam a ter a seguinte redagdo:

«2.7. Para os engates mecdnicos nos tratores, os engates de cavilhdo devem permitir uma rotagdo axial do olhal
de, pelo menos, 90° para a direita ou para a esquerda em torno do eixo longitudinal do engate, que deve
ser travado por um momento de imobilizagdo de 30 a 150 Nm.

O gancho de reboque, o engate de boca de lobo sem rotagdo, o engate de esfera e o engate de cabegote
devem permitir uma rotagdo axial do olhal de pelo menos 20° para a direita ou para a esquerda em torno
do eixo longitudinal do engate.

2.8. Para os engates mecénicos nos tratores, a fim de evitar qualquer desacoplamento acidental do anel de
engate, a distancia entre a ponta do gancho de engate ou esfera de engate ou pino e a chaveta (dispositivo
de fixacdo) ndo deve ser superior a 10 mm em situacdo de carga maxima admissivel de projeto.»
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g) No ponto 3.3.1, a segunda frase passa a ter a seguinte redacio:
«No entanto, ndo deve exceder 3 000 kg, exceto no engate de esfera, em que o valor mdximo a ndo exceder é
4000 kg.»
h) No ponto 3.4.1, o primeiro pardgrafo passa a ter a seguinte redacio:

«Para os engates mecanicos nos tratores, qualquer trator cuja massa em carga tecnicamente admissivel exceda 2,5

toneladas deve estar equipado com um engate de reboque cuja distincia ao solo satisfaca uma das relagdes

seguintes:»
i) Os pontos 4.1 e 4.2 passam a ter a seguinte redacdo:

«4.1. Para a concessdo de uma homologagdo UE deve ser fornecido ao servico técnico competente um veiculo
representativo do modelo em questio com um dispositivo de engate para o qual ja exista uma homolo-
gacdo UE em devida forma.

4.2. O servico técnico competente verificard se o tipo de dispositivo de engate para o qual existe uma
homologagio ¢ adequado para o modelo de veiculo para o qual é apresentado o pedido de homologagio.
Deve verificar, em especial, se a fixagdo do dispositivo de engate corresponde a fixagdo apresentada a
ensaio para efeitos da homologa¢do UE.»

j)  No ponto 4.3, o segundo travessdo passa a ter a seguinte reda¢io:
«— breve memoria descritiva do dispositivo de engate, indicando sobretudo o tipo de construgio e o material
utilizado,»
k) Os pontos 4.5.2 e 4.5.3 passam a ter a seguinte redacio:

«4.5.2 Se este tipo de dispositivo de engate for apropriado para o veiculo para o qual é pedida a extensdo da

homologacio UE;

4.5.3 Se a fixagdo do dispositivo de engate ao veiculo corresponder & fixacdo apresentada para efeitos da

concessdo da homologagio UE.»
() O ponto 4.6 passa a ter a seguinte redagdo:

«4.6. Para cada homologagdo ou extensdo de homologacdo concedida ou recusada deve ser anexo ao certificado
de homologagdo UE um certificado correspondente ao modelo estabelecido no anexo V do Regulamento
de Execugdo (UE) 2015/504.»

m) O ponto 4.7 passa a ter a seguinte redagdo:

«4.7. Se for apresentado o pedido de concessio de uma homologagio UE para um modelo de veiculo simul-
taneamente com o pedido de concessdo da homologagdo UE para um determinado tipo de dispositivo de
engate correspondente, os pontos 4.1 e 4.2 ficam sem efeito.»

n) O ponto 5.1.2 passa a ter a seguinte redagdo:
«5.1.2. Marca de homologagio de componente UE, conforme ao modelo estabelecido no anexo IV do Regu-
lamento de Execug¢do (UE) 2015/504;»
o) E aditado o seguinte ponto 8:

«8. Os veiculos seguintes podem ser equipados com engates destinados a ligagdo com o engate de trés pontos
ou com os bragos de engate inferiores do trator:

a) Veiculos da categoria Sa;

b) Equipamento intermutdvel rebocado das categorias Ra, essencialmente destinado ao processamento de
materiais, na acegdo do artigo 3.°, n.° 9, do Regulamento (UE) n.° 167/2013;
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¢) Veiculos das categorias Ra com uma diferenga de massa em carga e sem carga inferior a 2 toneladas.

Se os veiculos referidos no primeiro pardgrafo estiverem equipados com sistemas de engate destinados a
ligagdo com o engate de trés pontos ou com os bracos de engate inferiores do trator, os componentes
destes sistemas devem cumprir as condigdes dimensionais do ponto 5 da norma ISO 730:2009, Alt. 1:
2014.

Os cdlculos ou resultados de ensaios do fabricante sobre a resisténcia dos componentes dos engates, no
ambito do cumprimento da Diretiva 2006/42/CE, devem ser fornecidos ao servico técnico, em lugar dos
resultados dos ensaios previstos no ponto 3.2 do presente anexo. O servico técnico deve verificar a
exatiddo dos cdlculos ou resultados de ensaios do fabricante. No manual do utilizador devem ser dadas
informacdes adequadas no que diz respeito ao engate e fixagdo seguros, na vertical e lateralmente, dos
bracos inferiores, bem como a qualidade do material das pegas sobresselentes e a folga admissivel.»

p) O apéndice 1 ¢é alterado do seguinte modo:

i) As partes intituladas «Modelos de engates mecanicos em tratores» e «Modelos de engates mecanicos em
reboques» passam a ter a seguinte redagdo:

«Engates mecanicos em veiculos agricolas e florestais

Engates mecanicos em tratores

“Engate mecdnico de boca de lobo™ ver figuras 1 e 2:

“Engate mecanico de boca de lobo sem rotacdo™: ver figura 1d.

“Gancho de reboque”: ver figura 1 — “Dimensdes do gancho” na norma ISO 6489-1:2001.

“Langa do trator™: ver figura 3.

“Engate mecdnico de esfera™ ver figura 4.

“Engate mecanico de cabegote™ ver figura 5.

As dimensdes da langa do trator devem cumprir as das seguintes categorias da norma ISO 6489-3:2004:
Categoria O(pino 18); compativel com a norma ISO 5692-3, forma W (orificio de 22 mm).

Categoria 1(pino 30); compativel com a norma ISO 5692-3, forma X (anel de 35 mm); ISO 5692-2:2002
(orificio de 40 mm); ISO 8755:2001 (orificio de 40 mm).

Categoria 2(pino 30); compativel com a norma ISO 5692-3, forma X (anel de 35 mm); ISO 5692-2:2002
(orificio de 40 mm); ISO 8755:2001 (orificio de 40 mm).

Categoria 3(pino 38); compativel com a norma ISO 5692-1:2004 (anel de 50 mm); ISO 5692-3:2011 forma
Y (orificio de 50 mm); ISO 20019: 2001.

Categoria 4(pino 50); compativel com a norma ISO 5692-3:2011, forma Z (orificio de 68 mm).
Engates mecanicos em reboques

“Anéis de engate” em conformidade com a norma ISO 5692-1:2004 (orificio de 50 mm, didmetro do anel
de 30 mm).

“Anéis de engate” em conformidade com a norma ISO 20019: 2001 (centro do orificio de 50 mm, didmetro
do anel de 30 a 41 mm).

“Anéis de engate giratorios” em conformidade com a norma ISO 5692-3:2011.
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“Anéis de engate” em conformidade com a norma ISO 5692-2:2002 (cavidade de 40 mm).

“Olhal de lan¢a” em conformidade com a norma ISO 8755:2001 (orificio de 40 mm).

“Olhal de lan¢a” em conformidade com a norma ISO 1102:2001 (orificio de 50 mm).

“Dispositivo de engate”, em conformidade com a norma ISO 24347:2005 (esfera com didmetro de 80 mm).»

ii) O titulo da figura 4 passa a ter a seguinte redagdo:

«Engate de esfera (correspondente a norma ISO 24347:2005)»

iii

=

O titulo da figura 5 passa a ter a seguinte redacdo:

«Engate de cabecote, correspondente a norma ISO 6489-4:2004),

iv) O quadro 2 ¢é substituido pelo seguinte:

«Quadro 2

Componente de engate no trator

Componente de engate no reboque

Correspondente @ norma ISO  6489-1:2001
(gancho de reboque)

Correspondente a norma ISO 5692-1:2004 (anel de
engate, centro do orificio de 50 mm, didmetro do
anel de 30 mm)

ou a norma ISO 20019:2001 (anel de engate, centro
do orificio de 50 mm, didmetro do anel de 30 a
41 mm)

ou a norma ISO 5692-3:2011 (anéis de engate rotati-
vos; compativeis apenas com a forma Y, orificio de
50 mm)

Correspondente @ norma ISO  6489-5:2011
(engate de boca de lobo sem rotagdo)

Correspondente a norma ISO 5692-3:2011 (anéis de
engate rotativos)

Correspondente a norma ISO  6489-2:2002
(engate de boca de lobo)

Correspondente a norma ISO 5692-2:2002 (anel de
engate, cavidade de 40 mm)

ou a norma ISO 8755:2001 (olhal de lanca de
40 mm)

ou a norma ISO 1102:2001 (olhal de langa de 50 mm,
compativel apenas com a norma ISO 6489-2:2002,
forma A — ndo automadtico)

Correspondente a norma ISO  6489-3:2004
(langa)

Engate adequado mencionado nesta coluna, que se
adapta as dimensdes da langa do trator referidas no
presente apéndice ou correspondente aos anéis de en-
gate dos veiculos Sa e as fixagdes das lancas de trator
segundo a norma ISO 21244:2008.

Correspondente a norma ISO  24347:2005

(engate mecanico de esfera)

Correspondente a norma ISO 24347:2005 (esfera com
didmetro de 80 mm)

Correspondente a norma ISO  6489-4:2004
(engate de cabegote)

Correspondente a norma ISO 5692-1:2004 (anel de
engate, centro do orificio de 50 mm, didmetro do
anel de 30 mm)

ou a norma ISO 5692-3:2011 (anéis de engate rotati-
vos; compativeis apenas com a forma Y, orificio de
50 mm)»;

q) O apéndice 2 ¢é alterado do seguinte modo:

13.10.2016

i) No ponto 3.1, o primeiro, o segundo e o terceiro pardgrafos passam a ter a seguinte redagdo:

«A forga de ensaio deve ser aplicada aos engates mecanicos a ensaiar, segundo um angulo dado pela relagio
entre a forca de ensaio vertical Fv e a forca de ensaio horizontal Fh e orientado no sentido antero-posterior
de cima para baixo, no plano médio longitudinal.

A forga de ensaio deve ser aplicada no ponto de contacto normal entre o engate mecinico no trator e o
engate correspondente no reboque.
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A folga entre o engate mecanico no trator e o engate correspondente no reboque deve ser a mais reduzida
possivel.»

ii) No ponto 3.1, o quinto pardgrafo passa a ter a seguinte redacio:

«Se ndo for possivel proceder ao ensaio por meio de forcas alternadas devido ao modo de construgdo do
engate mecanico (por exemplo, se houver demasiada folga, ou no caso dos ganchos), pode aplicar-se uma
forga de ensaio em progressdo continua, que pode ser de tracdo ou compressdo, consoante a solicitagdo mais
elevada.»

iy £ aditado o seguinte ponto 3.3:
«3.3. Aplicagdo da carga
Para os componentes do engate mecéinico no trator ou reboque, a carga é aplicada com os compo-
nentes de um engate mecnico correspondente num reboque ou trator, respetivamente, tal como ¢é
permitido pelas combinagdes constantes do quadro 2 do apéndice 1.»
r) O apéndice 3 ¢é alterado do seguinte modo:
i) O ponto 1.2 passa a ter a seguinte redacio:

«1.2. Preparagdo do ensaio

Os ensaios devem ser executados numa mdaquina especial, com o engate mecanico e um eventual
quadro de engate ao corpo do veiculo fixados a uma estrutura rigida com os mesmos elementos
utilizados na montagem no veiculo.»

ii) No ponto 1.4.2, o primeiro pardgrafo passa a ter a seguinte redacio:

«A recolha dos dados para a determinacdo do diagrama carga-deformacdo a tragdo, ou o grafico do referido
diagrama fornecido pela impressora acoplada a maquina de tragdo, deve ser efetuada através da aplicacdo
exclusiva de cargas crescentes a partir de 500 daN em relagdo ao centro de referéncia do engate mecénico no
trator ou reboque.»

i) No ponto 1.5, o primeiro pardgrafo passa a ter a seguinte redagio:

«Antes do ensaio referido no ponto 1.4.2 deve efetuar-se um ensaio que consiste em aplicar de modo
gradual e crescente, ao centro de referéncia do engate mecénico no trator ou reboque, e a partir de uma
carga inicial de 500 daN, uma carga fixada em trés vezes a carga vertical maxima admissivel (em daN, igual a
g - $=10) recomendada pelo fabricante.»
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REGULAMENTO DE EXECUCAO (UE) 2016/1789 DA COMISSAO
de 7 de setembro de 2016

que altera o Regulamento de Execucio (UE) 2015/504 no que diz respeito aos requisitos
administrativos para a homologacio e fiscalizacio do mercado de veiculos agricolas e florestais

(Texto relevante para efeitos do EEE)

A COMISSAO EUROPEIA,
Tendo em conta o Tratado sobre o Funcionamento da Unido Europeia,

Tendo em conta o Regulamento (UE) n.° 167/2013 do Parlamento Europeu e do Conselho, de 5 de fevereiro de 2013,
relativo a homologacdo e fiscalizacgdo do mercado de tratores agricolas e florestais ('), nomeadamente o artigo 22.°,
n.° 4, o artigo 25.° n.% 2 e 3, o artigo 27.°,n.° 1, o artigo 33.%, n.° 2, o artigo 34.°,n.° 3, o artigo 35.°,n° 4, ¢eo0
artigo 53.° n.° 8,

Considerando o seguinte:

(1) O Regulamento de Execucdo (UE) 2015/504 da Comissdo (?) estabelece, entre outros, os modelos de determinados
documentos que sdo elaborados no contexto da homologacio e fiscalizagio do mercado de veiculos agricolas e
florestais. Por razdes de clareza e exaustividade, é necessdrio que na ficha de informacdes e no certificado de
conformidade sejam indicadas informagdes adicionais sobre a massa médxima rebocdvel do mecanismo de elevagio
de trés pontos montado a retaguarda.

(2) A fim de identificar melhor a categoria ou subcategoria de um veiculo, deve indicar-se a largura de via minima e
méxima de cada combinagdo de pneus na ficha de informacdes.

(3)  Para aumentar a coeréncia e a exaustividade das informacdes prestadas, a ficha de informacdes deve conter
informagdes adicionais relevantes sobre os requisitos de travagem.

(4 O certificado de conformidade deve ser simplificado de modo a reduzir os encargos para os fabricantes.

(5)  As informacdes constantes da ficha de resultados dos ensaios relativos & travagem devem ser alargadas e me-
lhoradas por questdes de clareza e coeréncia.

(6) A fim de prestar assisténcia aos servi¢os técnicos, na elaboracdo dos relatérios de ensaios de travagem, devem ser
fornecidos modelos especificos para esses relatérios.

(7  Para melhorar a legibilidade e a clareza do texto, é conveniente introduzir certas alteracdes as disposi¢des que
contenham contradi¢des ou informacdes redundantes e corrigir determinadas referéncias.

(8) O Regulamento de Execu¢do (UE) 2015/504 deve, portanto, ser alterado em conformidade.

(9 A fim de que os fabricantes e as autoridades nacionais disponham de um periodo mais longo para aplicarem
atempadamente as alteragGes previstas no presente regulamento, o mesmo deve entrar em vigor com urgéncia,
especialmente tendo em conta que o Regulamento (UE) n.° 167/2013 ¢ aplicavel desde 1 de janeiro de 2016 e
que os requisitos administrativos conexos se tornardo obrigatorios para todos os novos veiculos matriculados ou
colocados no mercado a partir de 1 de janeiro de 2018.

(10)  As medidas previstas no presente regulamento estio em conformidade com o parecer do comité a que se refere o
artigo 69.°, n.° 1, do Regulamento (UE) n.° 1672013,

() JO L 60 de 2.3.2013, p. 1.

(%) Regulamento de Execugdo (UE) 2015/504 da Comissdo, de 11 de margo de 2015, que aplica o Regulamento (UE) n.° 167/2013 do
Parlamento Europeu e do Conselho no que diz respeito aos requisitos administrativos para a homologagdo e fiscalizacio do mercado
de tratores agricolas e florestais JO L 85 de 28.3.2015, p. 1).
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ADOTOU O PRESENTE REGULAMENTO:

Artigo 1.°
O Regulamento (UE) 2015/504 ¢ alterado do seguinte modo:

1) O anexo I ¢ alterado em conformidade com o anexo I do presente regulamento.

2) O anexo II ¢ alterado em conformidade com o anexo II do presente regulamento.

3) O apéndice 1 do anexo III é alterado em conformidade com o anexo III do presente regulamento.
4) O anexo IV ¢ alterado em conformidade com o anexo IV do presente regulamento.

5) O anexo V ¢ alterado em conformidade com o anexo V do presente regulamento.

6) O anexo VII é alterado em conformidade com o anexo VI do presente regulamento.

7) O anexo VIII ¢ alterado em conformidade com o anexo VII do presente regulamento.

Artigo 2.°

O presente regulamento entra em vigor no dia seguinte ao da sua publicacdo no Jornal Oficial da Unido Europeia.

O presente regulamento ¢é obrigatério em todos os seus elementos e diretamente aplicavel em
todos os Estados-Membros.

Feito em Bruxelas, em 7 de setembro de 2016.

Pela Comissdo
O Presidente
Jean-Claude JUNCKER
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O anexo [ do Regulamento de Execugdo (UE) 2015/504 ¢ alterado do seguinte modo:

1) Na lista de apéndices, a linha relativa ao apéndice 8 passa a ter a seguinte redagdo:

ANEXO 1

«8

Modelo de ficha de informagdes relativa a homologacdo UE de um tipo de (ou de
um modelo de veiculo no que diz respeito &) instalagdo de espelhos retrovisores

enquanto sistema;

2) A parte A ¢é alterada do seguinte modo:

a) No ponto 1.1, é aditada a seguinte alinea j):

«j) Para os veiculos das categorias T2, T3 e T4.3 equipados com ROPS rebativeis com um sistema de bloqueio
automdtico, um certificado do fabricante declarando que o ensaio preliminar foi efetuado em conformidade
com o procedimento de ensaio estabelecido no anexo IX, parte B3, ponto 5.5, do Regulamento Delegado (UE)
n.° 1322/2014 da Comissdo (*).

(*) Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014 da Comissdo, de 19 de setembro de 2014, que completa e altera
o Regulamento (UE) n.° 167/2013 do Parlamento Europeu e do Conselho no que respeita a construcio de
veiculos e aos requisitos gerais para a homologacdo dos veiculos agricolas e florestais O L 364 de
18.12.2014, p. 1)»

b) No ponto 2, nas notas explicativas referentes a ficha do dossié de fabrico, a nota explicativa (5) ¢é alterada do
seguinte modo:

«(5)

caso, sem o numero de extensio da homologagdo.»

3) A parte B ¢ alterada do seguinte modo:

a) No ponto 3.1, o quadro 1-1 € substituido pelo seguinte:

«Quadro 1-1

Para os motores, indicar as informacdes relativas ao tipo de motor ou a familia de motores, consoante o

Lista de sistemas, componentes e unidades técnicas que podem ser submetidos a homologacio UE

LISTA I — Requisitos da unidade de propulsio em matéria de desempenho e de protecio do ambiente

Apéndice

Sistema ou componente/unidade téc-

Regulamento Delegado (UE) 2015/96

Com a redagdo que lhe foi dada

nica (UT) da Comissio (*)Numero do anexo efou na fase de execugdo
1 Sistema: instalagdo de um 11
motor/de uma familia de
motores
2 Sistema: nivel sonoro no 11
exterior
3 Componente/UT: motor/familia I
de motores
LISTA II — Requisitos de seguranca funcional do veiculo
T Sistema ou componente/unidade téc- Regulamento D.e leNgad(? (UE) Com a redagdo que lhe foi dada
Apéndice - 2015/208 da ComissioNumero do <
nica (UT) efou na fase de execugdo
anexo
4 Sistema: informagdo do X

condutor
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5 Sistema: instalagdo dos XII
dispositivos de iluminacio e de
sinalizacdo luminosa
6 Sistema: compatibilidade XV
eletromagnética
7 Sistema: instalacdo de XVI
avisador(es) sonoro(s)
8 Sistema: montagem de espelhos IX
retrovisores
9 Sistema: instalacdo de trens de XXXIII
lagartas
10 UT: compatibilidade XV
eletromagnética dos
subconjuntos
elétricos/eletrénicos
11 Componente/UT: massas de XXIII
lastragem
12 Componente/UT: estruturas de XXVI | XXVII
protecdo laterais efou da
retaguarda
13 Componente: pneu XXX
14 Componente/UT: engate XXXIV
mecanico
LISTA III — Requisitos de travagem do veiculo
Apéndi Sistema ou componente/unidade téc- [Regulamento Delegado (UE) 2015/68| Com a redacio que lhe foi dada
pendice nica (UT) da Comissio (*)Ndamero do anexo efou na fase de execugdo
15 Sistema: travagem II
LISTA IV — Construgio dos veiculos e requisitos gerais de homologacio
. . , Regulamento Delegado (UE) ~ .
Apéndice Sistema ou componente/umdade te-| o 1339 12014 da ComissaoNimero Com a redagdo que lhe f01~ dada
nica (UT) do anexo efou na fase de execugdo
16 Sistema: nivel de exposi¢do do X1
condutor ao ruido
17 Sistema: fixacdes dos cintos de XVII
seguranga
18 Sistema: protegdo contra XXIX
substancias perigosas
19 UT: estrutura de protecdo em VI VI VI|IX X

caso de capotagem (ROPS)
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20 UT: estrutura de protegdo contra XI
a queda de objetos (FOPS)

21 Componente/UT: banco do XIv
condutor

22 Componente/UT: cintos de XIX
seguranca

23 UT: protecdo contra a XX

penetracio de objetos (OPS)

*

Regulamento Delegado (UE) 2015/96 da Comissdo, de 1

de outubro de 2014, que completa o Regulamento (UE)

n.° 167/2013 do Parlamento Europeu e do Conselho no que respeita aos requisitos de desempenho ambiental e da unidade

de propulsdo de tratores agricolas e florestais JO L 16 de 23.1.2015, p. 1).

(**) Regulamento Delegado (UE) 2015/68 da Comissdo, de 15 de outubro de 2014, que completa o Regulamento (UE)
n.° 167/2013 do Parlamento Europeu e do Conselho no que respeita aos requisitos de desempenho ambiental e da unidade
de propulsdo de tratores agricolas e florestais JO L 17 de 23.1.2015, p. 1)»

b) O ponto 5 ¢ alterado do seguinte modo:

i) E suprimido o ponto 1.6.1.1;

ii)

iii)

vi)

E aditado o seguinte ponto 1.6.3:

«1.6.3. O ndmero de identificagdio do modelo de veiculo cOMECa POL: veeerceemeeceeereriereieeceeeeeceeeeeeenne ”

O ponto 2.5.1 passa a ter a seguinte redacio:

«2.5.1. Homologacio de: tipo de motor/familia de motores™;

O ponto 3.3 passa a ter a seguinte redagdo:

«3.3. Eixos e rodas:;

O ponto 4.1.2.1.2 passa a ter a seguinte redagdo:

«4.1.2.1.2.

No caso de um veiculo das categorias R ou S com uma barra de tragdo rigida ou um eixo

central, indicar a carga vertical no ponto de engate da frente S): ...coveveereecrrrecennnne kg»;

O ponto 4.1.2.2 passa a ter a seguinte redagdo:

«4.1.2.2. Massa(s) e pneu(s)

Dimensio do Largura da via [mm]
' pneu in- Massa Massa | C482 vertical
Combi- cluindo o in- . (o (. méxima ad-
nacio dice de capa- Raio de [Classe da| mdxima | mdxima missivel 1o
& . o . rolamen- | carga do | admissi- | admissi-
de |Eixo n.°| cidade de ponto de en-
neus carga e o to(1) [ pneu por| vel por | vel do ate Minima | Méxima
pn o simgolo da [mm] [pneu [kg]| -eixo veiculo [k ]g ) (0
' categorin de el () | kel () | "l
velocidade
1 1
2
2 1
2
1
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Dimensio do

Carga vertical

Largura da via [mm]

pneu in- Massa Massa
Combi- cluindo o in- o d | d . P maxima ad-
nacio dice de capa- Raio de | Classe da maxima | maxima | - ocvel no
. ol rolamen- | carga do | admissi- | admissi-
de |Eixo n.°| cidade de ponto de en-
neus carga € o to(1) preu por | vel por vel do ate Minima | Maxima
Pn.o simk%olo da [mm] |pneu [kg]| eixo veiculo [kg]g ) 09
Saregorin de kel () | Lel) | P85
velocidade

(*)  De acordo com as especificacdes dos pneus.

(**) Carga transmitida ao centro de referéncia do engate em condi¢es estdticas, independentemente do dispositivo
de engate; se a carga vertical mdxima admissivel no ponto de engate, consoante o caso, for indicada neste
quadro, expandir o quadro do lado direito e assinalar a identificacdo do dispositivo de engate no cabegalho da
coluna; para veiculos das categorias R ou S, esta(s) coluna(s) refere(m)-se aos dispositivos de engate a retaguarda,
se os houver.

(***) Valor a fornecer apenas se a carga vertical mdxima admissivel no ponto de engate for inferior a indicada nos
pontos 38.3 e 38.4»;

vii) E suprimido o ponto 4.1.2.4;
viii) O ponto 4.1.3 passa a ter a seguinte redagdo:
«4.1.3. Massa(s) rebocavel(eis) tecnicamente admissivel(eis) para cada quadro/configuracdo de travagem

dos veiculos das categorias T ou C (para veiculos das categorias R e S, indicar a(s) carga(as)
méxima(s) admissivel(eis) no ponto de engate da retaguarda):

Categoria de
ve}:uioss Barra de tragdo Barra de tragdo rigida Eixo central
Travao
Sem travdes () .... kg ... kg ... kg
Travagem por inércia .... kg ... kg ... kg
Travagem hidrdulica .... kg ... kg ... kg
Travagem pneumdtica .... kg ... kg ... kg

(*) Calculada utilizando a condi¢do parcialmente em carga definida pelo fabricante do trator de comum acordo com o
servico técnico estabelecida no ponto 3.1.1.2 do anexo II do Regulamento Delegado (UE) 2015/68 da Comissdo.»

ix) O ponto 4.1.4 passa a ter a seguinte redacio:

«4.1.4. Massa(s) total(ais) tecnicamente admissivel(eis) do conjunto do trator (veiculo das categorias T ou
Q) e do veiculo rebocado (veiculo das categorias R ou S) para cada configuracio de quadro|tra-
vagem do veiculo das categorias R ou S:

Categoria de
vei{cueloss Barra de tragdo Barra de tragdo rigida Eixo central
Travao
Sem travdes .... kg ... kg ... kg
Travagem por inércia .... kg ... kg ... kg
Travagem hidrdulica ... kg .... kg ... kg
Travagem pneumdtica .... kg ... kg oo kg

x) Sdo suprimidos os pontos 4.1.5 a 4.1.5.3;
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xi) O ponto 4.2.1.3 passa a ter a seguinte redagdo:
«4.2.1.3. Altura (em ordem de marcha)(33)»;
xii) Sdo inseridos os seguintes pontos 4.2.1.3.1 e 4.2.1.3.2 apds o ponto 4.2.1.3:
«4.2.1.3.1. MaXiMa ...ccceevevcureercnnnees mm
4.2.1.3.2. Minima .....coevvcvenenenn. mmy;
xiii) E suprimido o ponto 5.1.2.2;
xiv) O ponto 5.6 passa a ter a seguinte redacdo:
«5.6. Avango real das rodas motrizes por rotacdo completa: ... mmb;
xv) Os pontos 6.6 e 6.7 passam a ter a seguinte redacio:

«6.6. Velocidade NMOMUNAL .........ovieeecee ettt s sttt sss st sa s sesssssenassasenas min

xvi) O ponto 6.18, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redagio:

«6.18. Alimentagio de combustivel para os motores diesel

6.18.1. Bomba de alimentagdo

6.18.1.1. Pressio”) ... kPa ou diagrama CaraCterfStiCot . .. mmmmmmmmmmrrrmmmmeerssssessssseesssssessssseesssssesssssserssne
6.18.2. Sistema de injecdo

6.18.2.1. Bomba
6.18.2.1.1.  Marca(s):....
6.18.2.1.2.  Tipo(s):...

6.18.2.1.3.  Débito: ... e......mm>") por curso ou ciclo a injecio plena a velocidade da bomba de: .....
rpm (nominal) e: ... rpm (bindrio mdximo), respetivamente, ou diagrama caracteristico:...

6.18.2.1.3.1. Método utilizado: no motor/no banco de ensaio das bombas®
6.18.2.2. Avanco da injecdo:

6.18.2.2.1.  Curva do avanco da inje¢io”: ........

6.18.2.2.2.  Regulagio):...

6.18.2.3. Tubagem de injecao:

6.18.2.3.1.  Comprimento: ... mm

6.18.2.3.2.  Diadmetro interno: ... mm

6.18.2.4. Injetor(es)

6.18.2.4.1.  Marca(s):....

6.18.2.4.2.  Tipo(s):...

6.18.2.4.3.  Pressio de abertura”): ... kPa ou diagrama caracteristico:........commeceremeceunnne
6.18.2.5. Regulador

6.18.2.5.1.  Marca(s):....

6.18.2.5.2.  Tipo(s):...

6.18.2.5.3.  Velocidade a que o corte tem inicio a plena carga”): ........oveereee. min~!

6.18.2.5.4.  Velocidade maxima sem carga”): .........ooocrrrree min~!



13.10.2016 Jornal Oficial da Unido Europeia L 277/67
6.18.2.5.5.  Velocidade de marcha lenta?): ..........ccvvvre. min!
6.18.2.6. Sistema de arranque a frio
6.18.2.6.1.  Marca(s):....
6.18.2.6.2.  Tipo(s):...
6.18.2.6.3.  Descricdo:...»

Xvii)

O ponto 6.19.4.2 passa a ter a seguinte redagdo:

«6.19.3.2. Tipo(s):...»

xvili) O ponto 7.1.1 passa a ter a seguinte redagdo:

Xix)

XXi)

«7.1.1. Ciclo de combustio: igni¢io comandadalignicio por compressio®»;

Os pontos 8.6 ¢ 8.7 passam a ter a seguinte redagio:

«8.6. Velocidade nominal: .........ovvevneneeee. min~

1

8.7. Velocidade a que se obtém o bindrio MAXiMo: .....cccoveeveerereeennn. min~1y;

O ponto 8.12.2, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redacdo:

«8.12.2.
8.12.2.1.
8.12.2.1.1.

8.12.2.1.2.

Ar
Ventilador: sim/ndo*
Caracteristicas do ventilador.........ccccoovueeveevnnee

Relagio(des) de transmissdo (se aplicdvel): .....ooovvevereeeneneens »

O ponto 8.17, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redacdo:

«8.17.
8.17.1.

8.17.2.
8.17.2.1.
8.17.2.1.1.
8.17.2.1.2.
8.17.2.1.3.
8.17.2.1.4.
8.17.2.1.5.
8.17.2.1.6.
8.17.2.1.7.
8.17.2.1.8.
8.17.2.1.9.

8.17.2.1.10.
8.17.2.1.11.

8.17.2.1.12.
8.17.2.1.13.

Medidas tomadas contra a poluicio do ar

Dispositivo para reciclar os gases do carter: sim/nio™
Dispositivos antipoluicio adicionais (se aplicével):

Catalisador: sim/ndo

Dimensoes e volume do(s) catalisador(es): ......cocvevererreruenns
Tipo de agdo catalitica: ......cccoeeeereeeereeennee

Carga total de metais preciosos:..........cmecerverneee
Concentracio relativa: ......ocoeeeomreeneees

Substrato (estrutura e material): .....ocoooeerreerrnnienne
Densidade das células: ......cocoverecreeeennece.

Tipo de invélucro do(s) catalisador(es): ......coeweeeeeereeeenecenne

Localizagdo do(s) catalisador(es) [lugar(es) e distdncia(s) mdxima(s)/minima(s) do motor]: ...

Gama de funcionamento normal: ........ccoeeeveveunn.e. K

8.17.2.1.13.1. Tipo e concentracdo de reagente necessarios a agdo cataliticar..........occvemeeeeens

8.17.2.1.13.2. Intervalo de temperaturas de funcionamento normal do reagente: ........ccoccceeeeen. K
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Xxii)

8.17.2.1.13.3.
8.17.2.1.14.
8.17.2.1.15.
8.17.2.1.15.1.
8.17.2.1.15.2.
8.17.2.1.15.3.
8.17.2.1.16.
8.17.2.1.16.1.
8.17.2.1.17.

8.17.2.1.17.1.

8.17.2.1.18.

8.17.2.1.18.1.
8.17.2.1.18.2.
8.17.2.1.18.3.
8.17.2.1.18.4.
8.17.2.1.18.5.
8.17.2.1.19.

8.17.2.1.19.1.

Norma internacional (se aplicavel): ........ccoveeureceereceene
Sensor de NOx: sim/nao®

Sensor de oxigénio: sim/nio™

Injegio de ar: sim/ndo®
Tipo: ar pulsado/bomba de arfoutro™® (neste caso, especificar:..........ooorveerrcc) )
EGR: sim/ndo®

Caracteristicas (arrefecidajndo arrefecida, alta pressdo/baixa pressio, €tc.): .omrrermereennens

Coletor de particulas: sim/nio™

Tipo e projeto do coletor de particulas: .....coccoveeerneeenn.

Localizagdo [lugar(es) e distancia(s) maxima(s)/minima(s) do mMoOtor]:.....coueweeerrereerereeens
Método ou sistema de regeneragdo, descricio efou desenho: .......comeeeoneceens

Gama de temperaturas de funcionamento normal: ... (K) e gama de pressdes ... (kPa):
Outros sistemas: sim/niom

Descricdo e funcionamento: ..........ooeceneeees ”

O ponto 8.18, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redagdo:

«8.18.
8.18.1.
8.18.1.1

8.18.2.
8.18.2.1.

8.18.2.1.1.

8.18.2.1.2.

8.18.2.1.3.

8.18.2.1.3.1.

8.18.2.2.

8.18.2.2.1.

8.18.2.2.2.

8.18.2.3.

8.18.2.3.1.

8.18.2.3.2.

8.18.2.4.

Alimentagio de combustivel para os motores diesel
Bomba de alimentagdo

Pressiol’) ... kPa ou diagrama caracteriStico: .....o...ormeeeeerereennnn.

Sistema de injecdo

Bomba

Marca(s):....

Tipo(s):...

Débito: ... e......mm>*") por curso ou ciclo a injecdo plena a velocidade da bomba de:
...rpm (nominal) e: ... rpm (bindrio mdximo), respetivamente, ou diagrama caracteristi-
CO%Lrmmrivmmriamnenisnnenns

Método utilizado: no motor/no banco de ensaio das bombas'¥
Avanco da injecdo:

Curva do avanco da inje¢io"): .....oevvvcccvee

Regulacio): ..o

Tubagem de injecdo:

Comprimento: ... mm

Diametro interno: ... mm

Injetor(es)
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xxiii)

XXiv)

XXV)

XXvi)

8.18.2.4.1.  Marca(s):....

8.18.2.4.2.  Tipo(s):...

8.18.2.4.3.  Pressio de abertura”): ... kPa ou diagrama caracCterfStico: ............cosverrrns

8.18.2.5.

Regulador

8.18.2.5.1.  Marca(s):....

8.18.2.5.2.  Tipo(s):...

8.18.2.5.3.  Velocidade a que o corte tem inicio a plena carga”): .........crrrrne, min~!
8.18.2.5.4.  Velocidade maxima sem carga”): .......oooooverrrne min~!

8.18.2.5.5.  Velocidade de marcha lenta”): ............ccc..... min~!

8.18.2.6. Sistema de arranque a frio

8.18.2.6.1.  Marcaf(s):....

8.18.2.6.2.  Tipo(s):...

8.18.2.6.3.  Descricdo:...»

O ponto

8.19 passa a ter a seguinte redagdo:

«8.19. Alimenta¢io de combustivel para os motores a gasolina»;

O ponto

«9.
9.1.

9.2.

9.3.

9.4,
9.4.1.
9.4.2.
9.4.3.
9.43.1.
9.43.1.1.
9.5.

O ponto
«10.4.4.1.
O ponto

«11.
11.1.

11.2.
11.2.1.

11.2.2.

11.2.3.

9, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redacdo:

DISPOSITIVO(S) DE ARMAZENAGEM DE ENERGIA(MD

Descricio: bateria/condensador/volante/gerador®®)
Niimero de identificagio: ......cooevcemrrvrnrees
Tipo de par eletroquimico: ......coccoveeereceens
Energia armazenada
Para a bateria, tensao: .......ccoeeveveeeene. e capacidade: ..ooovornereireneens Ah em 2h
Para o condensador: ... ]
Para o volante/gerador®®: ... |
Momento de inércia do volante: ... kg m?
Momento de inércia adicional ndo estando nenhuma velocidade engrenada: ... kg m
Carregador: de bordo/externofsem carregador®»
10.4.4.1 passa a ter a seguinte redacdo:

Dispositivo de redugio do ruido de escape com materiais fibrosos: sim/nio

»)

11, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redacio:

UNIDADE DE TRACAO E RESPETIVO COMANDO(!?)

Descri¢do sumdria e desenho esquemdtico da unidade de tracdo do veiculo e respetivo sistema
de comando (comando de mudanca de velocidades, comando da embraiagem ou qualquer

outro elemento da unidade de tracio):

Transmissio

Descri¢do sumdria e desenho esquemdtico do(s) sistema(s) de mudanca de velocidades e do

respetivo comando: ...
Esquema efou desenho do sistema de transmissdo: .........coecneeee.

Tipo de transmissio: mecanica/hidrdulica/elétricajoutra® (neste caso, especificar....)
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XXVii)

XXViii)

XXiX)

11.2.4.

11.2.5.

11.2.6.

11.2.7.

11.2.8.

11.3.
11.3.1.

11.3.2.

Caixa de transferéncia: com/sem(

Relagdes de transmissdo

Método de controlo: .......ocoeeeeeecnne

4)

Embraiagem (se aplicdvel)

Descricdo sumdria e desenho esquematico

Localizagdo relativamente a0 MOLOr: ....ovvveerreernreenns

Conversdo méaxima de bindrio: ..........oeeeeenne.

Tipo de sistema(s) de mudanca de velocidades¥: ...........cccoocoon.....

Breve descricdo dos componentes elétricos/eletronicos (se aplicavel): ........covecemreceen.

da embraiagem e do respetivo sistema de comando:

Velocidade

Relacdes de
transmissao in-
terna (relagdes

entre as rotacoes
do motor e as
rotagdes do veio
de saida da caixa
de velocidades)

Relagdes de

transferéncia in-

terna (relagdes
entre as rotacoes
do motor e as
rotagdes do veio
de saida da caixa
de transferéncia)

Razdo(des) fi-
nal(ais) no dife-
rencial (relagdo
entre as rotacoes
do veio de saida
da caixa de velo-
cidades e as rota-
¢oes das rodas

motrizes)

Relagdes de velo-
cidade totais

Relacdo (veloci-
dade do mo-
tor[velocidade do
veiculo) exclusiva-
mente para a
transmissao ma-
nual

Maxima
CVT (%)

para

Minima
CVT (¥

para

Marcha-atrds

1

(*) Transmissdo continuamente varidvel

11.5.
11.5.1.

Bloqueio do diferencial

O ponto 22.3.1 passa a ter a seguinte redagio:

Bloqueio do diferencial: sim/nio/opcional®;

«22.3.1. Fotografias, desenhos efou vista explodida dos arranjos interiores, mostrando as partes interiores
do habitdculo e os materiais utilizados (com exclusdo dos espelhos retrovisores interiores),
disposicdo dos comandos, bancos e respetivas partes posteriores, apoios de cabeca, teto e teto
de abrir, e portas e janelas, manipulos de comando das janelas e outros equipamentos ndo
mencionados: .......oeeeceennne. »

O ponto 25.5.2 passa a ter a seguinte redagio:

«25.5.2. Tensdo nominal ou pressdo do ar: ... V [ kPa®y;

O ponto 28, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redacio:

«28.
28.1.

desenhos, consoante o caso):

ESPACO PARA A(S) CHAPA(S) DE MATRICULA DA RETAGUARDA

Localizagdo da(s) chapa(s) de matricula (indicar as eventuais variantes; podem ser utilizados
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28.1.1. Altura acima da superficie da estrada, aresta superior: ....mm

28.1.2. Altura acima da superficie da estrada, aresta inferior: ....mm

28.1.3. Distancia do eixo em relacdo ao plano longitudinal médio do veiculo: ....mm

28.1.4. Dimensdes (comprimento x largura): ....mm X ....mm

28.1.5. Inclinagdo do plano em relagdo a vertical: .....graus.

28.1.6. Angulo de visibilidade no plano horizontal: .....graus»;

xxx) O ponto 29, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redacdo:

«29. MASSAS DE LASTRAGEM

29.1.  Memoria descritiva pormenorizada (incluindo fotografias ou desenhos cotados) das massas de
lastragem e o modo como estdo montadas no trator:

29.2.  Namero de conjuntos das massas de 1aStragerm: ....occonecrereneccrreerecccrreenne

29.2.1. Namero de componentes de cada conjunto: Conjunto 1:.... Conjunto 2:.... Conjunto ............

29.3.  Massa dos componentes de cada conjunto: Conjunto 1: .......comeceeenns kg Conjunto 2: ........
kg Conjunto .....ccoccoveceereceennee kg

29.3.1. Massa total de cada conjunto: Conjunto 1: ....ccccoeeemmeceens kg Conjunto 2: .coveeveeeeeeeenecnens
kg Conjunto ......ccceeeveveeernecenes kg

29.4.  Massa total de massas de lastragem: kg

29.4.1. Distribui¢io dessas massas pelos eixos: kg

29.5. Material(ais) e método de cONStrucio: ..o »

xxxi) O ponto 38.5 passa a ter a seguinte redacdo:

«38.5. Descri¢do do engate mecanico:

Tipo (em conformidade com o anexo XXXIV, apéndice 1, do Regulamento

Delegado (UE) 2015/208 da Comissdo):

Marca:

Designa¢do de modelo do fabricante:

Carga horizontal méximafvalor D®@#4. kg/

[kN®)
Massa rebocdvel T (44 e
toneladas
Carga vertical mdxima admissivel sobre o ponto de engate (S)“*: . ke

Fotografias e desenhos a escala representando o dispositivo de engate. Estes
desenhos devem representar pormenorizadamente as dimensdes obrigatérias e
as cotas para a montagem do dispositivo.

Memoéria descritiva sucinta do dispositivo de engate, indicando o modelo e o
material utilizado.

Tipo de ensaio

Estdtico/Dinamico )

Marca ou nimero de homologagio (UE) de:

— olhais de barra, cabegas de engate ou dispositivos de engate semelhantes
destinados a serem montados no engate mecénico (no caso de barras de
tragdo articuladas ou rigidas).

— marca ou niimero de homologac¢do (UE) dos engates mecanicos destinados
a serem fixados a estrutura reticulada | ao suporte do gancho do reboque
(em caso de limitacio a determinados tipos):»;
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xxxii) E aditado o seguinte ponto 39.2:

«39.2.  massa rebocdvel maxima'®: ..., kg»;
xxxiii) O ponto 43.1 passa a ter a seguinte redacio:

«43.1. Breve descricio do(s) sistema(s) de travagem instalado(s) no veiculo®:......oooverrvsccvvee. ”
xxxiv) E suprimido o ponto 43.3;

xxxv) O ponto 43.6, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redacdo:

«43.6.  Dispositivos de travagem do veiculo rebocado

43.6.1.  Tecnologia do sistema de comando da travagem de um veiculo rebocado: hidrdulica/ pneu-
matica/ elétrica/nenhuma®

43.6.2.  Dispositivo de acionamento da travagem do reboque (descri¢do, caracteristicas): .........cccoeeeee.

43.6.3.  Descricdo dos conectores, das ligagdes e dos dispositivos de seguranca (incluindo os desenhos,
os esbocos e a identificagdo de quaisquer pecas eletronicas): .......oeccomeeeeerereeennn.

43.6.4.  Tipo de conexdes: conduta tnicajconduta dupla/nenhuma®

43.6.4.1. Pressdo de alimentagdo hidrdulica: Conduta Gnica: .......ccccovevveereveeen. kPa Conduta dupla: ..........
kPa
43.6.4.2. Pressdo de alimentagio pneumdtica: Conduta dupla: ....cccooveverreecennne. kPa

43.6.5. Presenca de um conector ISO 7638:20031°): sim/nio®;

xxxvi) antes da rubrica «E. Informagdes sobre a constru¢io dos veiculos», sio inseridos os pontos seguintes:

«43.A. FICHA DE INFORMACC)ES SOBRE OS EIXOS E OS TRAVOES DE VEICULOS REBOCADOS NO
QUE DIZ RESPEITO AO PROCEDIMENTO ALTERNATIVO PARA OS ENSAIOS DE TIPO I E TIPO III

43.A.1. Generalidades

43.A.1.1. Nome e endereco do fabricante do eixo ou do veiculo:

43.A.2. Dados sobre o eixo

43.A.2.1. Fabricante (NOME € NAEIECO): cuuuriumrrirrrreriinrisserssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssssssssssnssss sessssssssssssnes

43.A.2.2. THPO/VATTANEE: c.vverorevesreesseeesseeessseeeseseeessssesesssessss e seses s stk e bbbt

43.A.2.3. [dentificador dO €IX0: ID 1.ttt s st sanes

43.A.2.4. Carga por €iX0 de €NSAI0 (Fu): wrrrrrrererereeciieriiscesisecesssesesenecsssseessssnesesssnesssssnesssssne o daN
43.A.2.5. Dados sobre a roda e o travdo de acordo com as figuras 1A e 1B seguintes.........cce.....
43.A.3. Travao

43.A.3.1. Informagdes gerais

43.A3.1.1.  Marca:

43.A.3.1.2.  Fabricante (nome e endereco):

43.A.3.1.3.  Tipo de travdo (p. ex., tambor/disco):

43.A.3.1.3.1. Variante (p. ex., came em S, calco simples, etc.):

43.A.3.1.4.  Identificador do travdo: ID2-

43.A.3.1.5.  Dados sobre o travdo de acordo com as figuras 2A e 2B seguintes:
43.A.3.2. Dados sobre o travdo de tambor

43.A.3.2.1.  Dispositivo de regulacio dos travdes (eXterno/integrado):......ocemeeeesmecersrseceennnne

43.A.3.2.2.  Aumento no bindrio maximo declarado de acionamento do travdo Cp weoeeeeeeceenns Nm
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43.A.3.2.3.  Eficiéncia MeCANiCa: N = ..ottt ssen e
43.A.3.2.4.  Binario-limiar declarado de acionamento dos travoes CO,dec: ......cccooverrrvereererrererenns Nm
43.A.3.2.5. Comprimento efetivo da 4rvore de Cames: .........ccmcrremnnecresmssccssmeesessssmesnesessasnens mm

43.A.3.3. Tambor do travdo

43.A.3.3.1.  Diametro maximo da superficie de atrito (limite de desgaste): .......ccmcemeccrrnecerenne mm
43.A.3.3.2.  Material de base:

43.A.3.3.3. Massa declarada: ..o et kg
43 A.33.4. MaSSa NOIMUNAL oovurireenereireceeie et sessee et css e ess bbbt s eb sttt sises kg
43.A.3.4. Guarnigdo do travdo

43.A.3.4.1. Nome € endereco do fabIiCANTE .. ... .omrrvveeerereereeeeese et sssess s e s
43.A.3.4.2.  Marca.

A3LABA.3.  TIPO ittt
43.A.3.4.4.  Identificagdo (identificacdo de tipo na QUArNIGAO): w..eueveeemerreemmereeemeeeesseessersesssseseenns
43.A.3.4.5. Espessura minima (limite de deSZaste): ........ccmremermimecrmiecesimeceseeseseeessisnecsssssesssesnecees mm
43.A.3.4.6. Método de fixacdo do material de atrito & maxila do travA0:......coouvereerrerrnrrrrresnsesesisesiesseenns
A3.A.3.4.6.1. ottt ssenen Pior caso de fixacdo (caso existam vdrios):
43.A.3.5. Dados sobre o travdo de disco

43.A.3.5.1.  Tipo de ligacdo ao eixo (axial, radial, integrada, €tC.): ...comwmecrmmecernmecerrneeemmrneceimeecsssseesesnnee
43.A.3.5.2.  Dispositivo de regulacio dos travdes (externo/integrado):......ccrecereecerernecernnnee
43.A.3.5.3.  Curso mdximo de acionamento: . mm
43.A.3.5.4.  Forca aplicada maxima declarada Thy .0 ...... daN
43.A.3.5.4.1 Cmax = THAMAX * Li o e censiesesssssessssssasessssssssssssssesesess e Nm
43.A.3.5.5.  Raio de atrito: Lo = coreeeeireensineseseee st ssie et sese s mm
43.A.3.5.6.  Comprimento da alavanca: .= .. mm
43.A.3.5.7.  Razdo de entrada/saida (1 [e,): i=

43.A.3.5.8.  Eficiéncia mecanica: B = e nees
43.A.3.5.9.  Bindrio-limiar declarado de acionamento do travao Thyg geci weeeeeeereeemssmsmsmssssssnssssnsssseseneeee. N
4383591 Coaee = Thagdec * o s Nm
43.A.3.5.10. Espessura minima do rotor (limite de desgaste): ........ mm
43.A.3.6. Dados SODIE 0 diSCO dO TrAVAD:. . rvueureeeereeaeeceeseeeseseeeiseeestses st st ssssssssssssssssssesssssssssesssssseses
43.A.3.6.1.  DeScricdo dO PO de diSCO%.uuumrmmuurrrmmererreiassecsssiasmessessescssssssssssssssssesssssssssassssessscesssenne
43.A.3.6.2.  LigagA0[fIXACA0 Q0 CUDO . .. rvuemrreeerceiineeaecetiseeesiseeeiasesessssesasssseesssssesssesesss et ess st sbs et sns s sesinnes
43.A.3.6.3.  Ventilagdo (SIM/NA0) ... ccucerererrecricerirecesiecsssessssnsesssesesssesssssessssnessssne s

43.A.3.6.4.  Massa declarada: ... ssese s kg
43.A.3.6.5. Massa NOMUNAL ...cvvvveumcerriemnceemiieeeesisssecsssassnessessesmasssssssnecssssesssesssssesneeanne kg
43.A.3.6.6.  Didmetro externo declarado: ... ssesss st sssss s sssaees mm

43.A.3.6.7.  DIidmetro eXtern0 MINIMO: ..ococieeeeeierereeeieseseresesessesesesesssssesesesssssesssessssssesesessassesssss seesessaes mm
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43.A.3.6.8. Diametro interno do anel de atrito: mm

43.A.3.6.9.  Largura do canal de ventilagdo (se aplicavel): mm

43.A.3.6.10. Material de base:

43 A.3.7. Dados sobre a pastilna dO traAVAO: .....cvuurceereceeenereeeeeeeesessssseeeseseeessssssssssssessssesssssesssssssssssssesseses

43.A.3.7.1. Nome e endereco do fabricante:

43.A.3.7.2.  Marca:

43.A3.73.  Tipo:

43.A.3.7.4.  Identificagdo (identificacdo de tipo na placa de suporte da pastilha):

43.A.3.7.5.  Espessura minima (limite de desgaste): mm
43.A.3.7.6.  Método de fixacdo do material de atrito a placa de suporte da pastilha:........cccccovemrnucrcnenn.

43.A.3.7.6.1. Pior caso de fixacdo (caso existam vdrios):

Figura 1A
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Figura 1B
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Figura 2B
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xxxvii) Os pontos 45.6.3.1. a 45.6.3.4 passam a ter a seguinte redagio:
«45.6.3.1. SAE J1939 («Serial control and communications vehicle network): sim/ndo®

45.6.3.2. 1SO 11783 («Tractors and machinery for agriculture and forestry — Serial control and com-
munications data network): sim/nio®

45.6.3.3. 1SO 15031-3 (Road vehicles — Communication between vehicle and external equipment for
emissions-related diagnostics»): sim/nao®

45.6.3.4. 1SO 13400-4 (Road vehicles — Diagnostic communication over Internet Protocol (DolP)»)®:
sim/nﬁo(4)>>;
xxxviii) O ponto 46.2.1 passa a ter a seguinte redacdo:

«46.2.1. No caso de arcos: rebativeis/nio rebativeis

»y

xxxix) O ponto 46.2.2, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redagdo:

«46.2.2. No caso de um arco rebativel:

46.2.2.1. Funcionamento do rebatimento: ndo assistido | parcialmente assistido | totalmente assis-
tido™

46.2.2.2. Em caso de funcionamento do rebatimento ndo assistido ou parcialmente assistido:

46.2.2.2.1.  ROPS rebativel operada manualmente: com ferramentas/sem ferramentas'

46.2.2.2.2.  Fotografias e desenhos técnicos pormenorizados, indicando a zona de preensdo, a drea
lateral e planta das zonas acessiveis. As dimensdes e forcas médximas para acionar a ROPS
devem figurar nos desenhos:.......cocccone.

46.2.2.3. Em caso de funcionamento do rebatimento parcial ou totalmente assistido, descricdo
sucinta dos dispositivos de assisténcia, bem como dos seus dispositivos de comando, se
existirem, e da sua localizacdo: .......coccomeeeneceene

46.2.2.4. Mecanismo de bloqueamento: manual/automatico®
46.2.2.4.1.  Para os mecanismos de bloqueamento manuais, descri¢io sucinta do mecanismo de blo-

queio e da sua concegdo ergondmica para evitar os riscos de beliscaduras e de cortes e para
limitar a forca necessdria para 0 seu fUNCIONAMENLO: ..uucvvemuceemmcererecererecersrecesannee

46.2.2.4.2.  Para os mecanismos de bloqueamento automaticos,

46.2.2.4.2.1. Descri¢do sucinta do mecanismo de bloqueamento, dos seus dispositivos de comando, se
existirem, € da SUa 10CAlIZACAO: ..vuuiueereeerieeeeee ettt ettt

46.2.2.4.2.2. Certificado do fabricante previsto na Nota 2 do ponto 5.5 da parte B3 do anexo IX do
Regulamento Delegado (UE) n.° 1322/2014 da Comissio: sim/nio™;

xxxx) O ponto 49.4.1 passa a ter a seguinte redacdo:
«49.4.1. Posicio do banco do condutor: direita/centrofesquerda®:»
xxxxi) O ponto 49.5, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redacdo:

«49.5.  Banco(s) de passageiro:

49.5.1. NUmero de Dancos de PasSAEIrO:........rereeummcermeermesesmsesnssssssssessssissmassssssssmssssssssesssssssessssssnnsssssssnecs

49.5.2. Localizagdo e disposicdo(8):

49.5.3. Dimensdes do(s) banco(s) de PaSSAZEITO: ..cccecueceereeeeeeeerseeiseeiseeiireeesseessseesssessssessssesssseessssessssesssssessens

49.5.4. Principais caracteristicas do(s) banco(s) de passageiror...........ccucreeeurrecreeeersecceeeennne

49.5.5. Os requisitos constantes da norma EN 15694:2009 (<Agricultural and forestry tractors. Passen-
ger seat. Requirements and test procedures») sdo cumpridos e a documentagdo pertinente consta
da ficha de informagdes: sim/ndo/nio aplicavel®
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49.5.6. Os requisitos constantes da norma EN 15997:2011 («All terrain vehicles (ATVs - Quads. Safety

requirements and test methods») relativos aos bancos de passageiros dos veiculos ATV de tipo II

sdo cumgridos e a documentagdo pertinente consta da ficha de informacdes: sim/ndo/ndo
)

aplicavel™»;

xxxxii) O ponto 51.2, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redacdo:

«51.2.  Principais tomadas de forca
51.2.1.  Posicdo: a frente[a retaguardajoutra® (neste caso, especificar:..........occoowue... )
51.2.2. Namero de rotagdes por MinuLO: .......cocmeeeereees min~!
51.2.2.1. Razdo entre rotacdes da tomada de forca e rotacdes do MOLOL: ... cwueeceeeeereenecnes
51.2.3.  Opcional: Poténcia na tomada de forca (TF) a velocidade nominal (de acordo com o Cédigo
207) da OCDE ou com a norma ISO 789-1:1990 (Agricultural tractors — Test procedures —
Part 1: Power tests for power take-off)
Velocidade nominal na TF Velocidade c;)lgrtesfondente do Poténcia
1
(mm ) (min—l) (kW)
1-540
2-1 000
540E
1 000E
51.2.4.  Protegdo da(s) tomada(s) de forga (descri¢do, dimensdes, desenhos, fotografias): .........ccoueveeenn. ”

xxxxiii) O ponto 51.2.3 passa a ter a seguinte redacdo:

«51.3.3. Opcional: Poténcia na tomada de forga (TF) a velocidade nominal (de acordo com o Cédigo 20°7)
da OCDE ou com a norma ISO 789-1:1990 («Agricultural tractors — Test procedures — Part 1:
Power tests for power take-off»)

Velocidade correspondente do
motor
(min™!)

Velocidade nominal na TF
(min™!)

Poténcia
(kW)

1-540

2-1 000 S

540E

1 000E

xxxxiv) O ponto 54.3 passa a ter a seguinte redacdo:

«54.3. Ndmero e localizacio dos cintos de seguranca e dos bancos nos quais podem ser utiliza-
dos; preencher o quadro seguinte:

Configuracio do cinto de seguranca e informacio associada

Marca de homolo-

gacdo UE completa

| marca de homo-
logagdo UNECE

Variante, se aplica-
vel

Dispositivo de re-
gulagdo do cinto
em altura (indicar:
sim/ndofopcional)

Banco do condutor
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Marca de homolo- Dispositivo de re-
gacdo UE completa | Variante, se aplicd-| gulacdo do cinto
| marca de homo- vel em altura (indicar:
logacdo UNECE sim/ndo/opcional)
Banco de passa- L
geiro
C
1
R
Banco de passa- L
geiro
C
R

L = esquerda, C= centro, R= direita»;

xxxxv) O ponto 57, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redacio:

«57.

SADORES E INDICADORES

57.1.
57.2.

simbolos a utilizar para esse fim

COMANDOS MANUSEADOS PELO CONDUTOR, INCLUINDO A IDENTIFICACAO DOS COMANDOS, AVI-

Comandos, avisadores e indicadores cuja identificacdo, quando instalados, é obrigatoria, e

Simbolo

n.°

Dispositivo

Comando/
Indicador
disponi-
vel (*)

Identificado ) Avisador | Identifi- .
. Localiza- . . Localiza-
pelo simbo- 30 (9 disponi- | cado pelo 30 (9
lo (*) & vel ) |simbolo (9| ©

Fardis de cruza-
mento

Far6is de estrada

Luzes de presenca
(laterais)

Luzes de nevoeiro
da frente

Luzes de nevoeiro
da retaguarda

Dispositivo de ni-
velamento dos fa-
rois

Luzes de estacio-
namento

Indicadores de
mudanga de dire-
¢do

Sinal de perigo

10

Limpa-para-brisas

11

Lava para-brisas

12

Limpa e lava para-
-brisas
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Comando/ . . o
Simbolo o Indicador Identlf’lcado Localiza- Aylsaer Identifi- Localiza-
o Dispositivo . .| pelo simbo- . disponi- | cado pelo | =%
n. disponi- N cdo (*¥) . - « | 3o (*%)
" lo (%) vel (*) | simbolo (*)
vel (¥)
13 | Dispositivo de lim-
peza dos fardis
14 | Dispositivos de de-
gelo e de desem-
baciamento do pa-
ra-brisas
15 | Dispositivos de de-
gelo e de desem-
baciamento da ja-
nela da retaguarda
16 | Ventilador
17 | Pré-aquecimento
(motores diesel)
18 | Arranque a frio
19 | Avaria dos travoes
20 | Nivel de combusti-
vel
21 Estado de carga da
bateria
22 | Temperatura do
fluido de arrefeci-
mento do motor
23 Indicador de ano-
malias (IA)
* x = sim
- = ndo, ou ndo disponivel em separadoo
o = opcional.
(** d = diretamente no comando, avisador ou indicador
¢ = nas proximidades.

57.3.

Comandos, avisadores e indicadores cuja identificagdo, quando instalados, é facultativa, e
simbolos que devem ser utilizados para sua eventual identificagio

. Corr}ando/ Identificado ) Avisador | Identifi- .
Simbolo N Indicador . Localiza- . . Localiza-
s Dispositivo dispont. pelo simbo- o () disponi- | cado pelo |~ )
’ sponi- lo (¥) §40 vel (% | simbolo (*) | $*°
vel (*)

1 Travdo de estacio-

namento
2 Limpa-janela da

retaguarda
3 Lava-janela da re-

taguarda
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. Comando/ Identificado ) Avisador | Identifi- .
Simbolo S Indicador . Localiza- . . Localiza-
0 Dispositivo disponi- pelo simbo- cio (9 disponi- | cado pelo cio (9
: por lo (*) vel ) | simbolo (¥
vel (¥)
4 Limpa e lava-janela
da retaguarda
5 Limpa-para-brisas
intermitente
6 Avisador sonoro
7 Capd
8 Cinto de seguranca
9 Pressdo de dleo do
motor
10 Gasolina sem
chumbo
11
12
* x = sim
- = ndo, ou ndo disponivel em separadooe
o = opcional.
(** d = diretamente no comando, avisador ou indicador
¢ = nas proximidades.

57.4. Descri¢do sucinta e desenho esquemdtico da localizacido, desloca¢io, métodos de funcionamento e
a codificacdo por cores dos diferentes dispositivos de comando no interior do veiculo, ilustrando,
no caso de tratores sem cabina fechada, como se preveniu o acesso aos dispositivos de controlo
INEEINO @ PATIT A0 SOLO: woriieerieereiesecese ettt bbb bbb

57.5. Descri¢do sucinta e desenho esquemdtico da localiza¢io, deslocagio, métodos de funcionamento e
a codificagdo por cores dos diferentes dispositivos de comando no exterior do veiculo, com
indicagdo das zonas de perigo a frente e a retaguarda, em conformidade com o anexo XXIII,

57.6. Os requisitos constantes dos anexos A e C da norma ISO 15077:2008 (<Tractors and self-
-propelled machinery for agriculture — Operator controls — Actuating forces, displacement, location
and method of operation») sio cumpridos e a documentacdo pertinente consta da ficha de
informagdes: sim/nio™®

57.7. Os requisitos constantes do ponto 4.5.3 da norma ISO 4254-1:2013 (<Agricultural machinery —
Safety — Part 1: General requirements»), com excecdo dos dispositivos de comando que se acionam
por pressio de um dedo, sio cumpridos e a documentagio pertinente consta da ficha de infor-
magdes: sim/nio

57.8. Os requisitos constantes da norma EN 15997:2011 (<All terrain vehicles (ATVs - Quads). Safety
requirements and test methods») relativos ao comando do acelerador e ao comando manual da
embraiagem sdo cumpridos e a documentacdo pertinente consta da ficha de informacdes: sim/
[ndondo aplicdvel®

57.9. Para os veiculos das categorias T e C, os requisitos constantes da norma ISO 10975:2009
(«Tractors and machinery for agriculture — Auto-guidance systems for operator-controlled tractors
and self-propelled machines — Safety requirements») sdo cumpridos e a documentagio pertinente
consta da ficha de informacdes: sim/ndo/nio aplicavel®;
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¢) O apéndice 1 ¢ alterado do seguinte modo:
i) O ponto 2.5.1 passa a ter a seguinte redacio:

«2.5.1. Homologagio de: tipo de motor/familia de motores®

ii) E suprimido o ponto 5.1.2.2;
iij) Os pontos 6.6 e 6.7 passam a ter a seguinte redacdo:
«6.6. Velocidade nominal: ......cccceevecveeneces min™!
6.7. Velocidade a que se obtém o bindrio MAXiMO: ....oeveereerreceereceenee min 1y

iv) O ponto 6.18, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redagio:

«6.18. Alimentagio de combustivel para os motores diesel
6.18.1. Bomba de alimentagdo

6.18.1.1 Pressio”) ... kPa ou diagrama caracterfsticor..........vvmrmmrrrrrnes
6.18.2. Sistema de injecdo

6.18.2.1. Bomba
6.18.2.1.1.  Marca(s):....
6.18.2.1.2.  Tipo(s):...

6.18.2.1.3.  Débito: ... e......mm>") por curso ou ciclo a inje¢do plena a velocidade da bomba de: ....... rpm

6.18.2.1.3.1. Método utilizado: no motor/no banco de ensaio das bombas®
6.18.2.2. Avanco da injecdo:

6.18.2.2.1.  Curva do avanco da injegio": ...

6.18.2.2.2.  Regulacio): .

6.18.2.3. Tubagem de injecao:

6.18.2.3.1.  Comprimento: ... mm

6.18.2.3.2.  Didmetro interno: ... mm

6.18.2.4. Injetor(es)

6.18.2.4.1.  Marca(s):....

6.18.2.4.2.  Tipo(s):...

6.18.2.4.3.  Pressio de abertura”): ... kPa ou diagrama caracteriStico: ..................o..
6.18.2.5. Regulador

6.18.2.5.1.  Marca(s):....

6.18.2.5.2.  Tipo(s):...

6.18.2.5.3.  Velocidade a que o corte tem inicio a plena carga”): ........oooerree min~!
6.18.2.5.4.  Velocidade maxima sem carga”): ..........coverreen min~!

6.18.2.5.5.  Velocidade de marcha lenta”): ........cccccoooomn..c min~!

6.18.2.6. Sistema de arranque a frio

6.18.2.6.1.  Marca(s):....
6.18.2.6.2.  Tipo(s):...

6.18.2.6.3.  Descricdo:...»
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v) O ponto 7.1.1 passa a ter a seguinte redagdo:
«7.1.1. Ciclo de combustio: igni¢io comandadaigni¢io por compressio»;
vi) Os pontos 8.6 e 8.7 passam a ter a seguinte redacio:

«8.6. Velocidade nominal: .......cccceveveeenncenee min~!

8.7. Velocidade a que se obtém o bindrio MAXiMO: ....oevveureeerecereceenee min ™1y

(vii) O ponto 8.12.2, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redagdo:
«8.12.2. Ar
8.12.2.1.  Ventilador: sim/ndo®*

8.12.2.1.1. Caracteristicas dO VENTIAAOT. ..ot e sses s s se s e s e sssens

8.12.2.1.2. Relacio(Oes) de transmissdo (S€ APHCAVEL): ...oveuureeuecemeeeereeiieeiteeeesectse et s ss s s sssse e »

(viij) O ponto 8.17, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redagido:

«8.17. Medidas tomadas contra a poluicio do ar

8.17.1. Dispositivo para reciclar os gases do cérter: sim/niow
8.17.2. Dispositivos antipolui¢do adicionais (se aplicavel):
8.17.2.1. Catalisador: sim/niot*)

8.17.2.1.1. Marca: e

8.17.2.1.2. TipOiieiienne.
8.17.2.1.3. Niimero de catalisadores........cco..ovvvvrrrvennes
8.17.2.1.4. Dimensdes e volume do(s) catalisador(es): .......cowermreermreenes

8.17.2.1.5. Tipo de agdo catalitica: .........cccoveeerrecruenens

8.17.2.1.6. Carga total de metais preciosos: ...
8.17.2.1.7. Concentracdo relativa: .......oooevverrveneen.
8.17.2.1.8. Substrato (estrutura e material): .......ccooverreerrenne.

8.17.2.1.9. Densidade das células: .....ccomrrenrrennce.
8.17.2.1.10.  Tipo de invélucro do(s) catalisador(es): ...c.ccouewevereveeurereees

8.17.2.1.11.  Localizagdo do(s) catalisador(es) [lugar(es) e distancia(s) maxima(s)/minima(s) do motor]: ..........

8.17.2.1.12.  Gama de funcionamento normal: .......cccoeeceereeveens K

8.17.2.1.13.  Reagente consumivel (se aplicavel):........cccocceveuerucrruuees

8.17.2.1.13.1. Tipo e concentragdo de reagente necessdrios a agio catalitica:.......ccomeveermrreeerenns
8.17.2.1.13.2. Intervalo de temperaturas de funcionamento normal do reagente: ...t K
8.17.2.1.13.3. Norma internacional (se aplicavel):......cccooveverrreveunne.

8.17.2.1.14.  Sensor de NOx: sim/nio'*

8.17.2.1.15.  Sensor de oxigénio: sim/ndo®¥

8.17.2.1.15.1. Marca: ....oeevververrvcrnes

8.17.2.1.15.2. TipOivivcrvcrvcrrcrinnns

8.17.2.1.15.3. LocaliZago: ....oeceverveeererererennes

8.17.2.1.16.  Injecdo de ar: sim/ndo®
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8.17.2.1.16.1. Tipo: ar pulsadojbomba de arjoutro™ (neste caso, especificar: ...........covveerrc, )
8.17.2.1.17.  EGR: sim/nio®
8.17.2.1.17.1. Caracteristicas (arrefecida/ndo arrefecida, alta pressdofbaixa pressdo, €tC.): .........coueeeeewrseeeens
8.17.2.1.18.  Coletor de particulas: sim/ndo*)
8.17.2.1.18.1. Dimensdes e capacidade do coletor de particulas:..........ccocceerecevuueen.
8.17.2.1.18.2. Tipo e projeto do coletor de particulas: ......cccoeweereree.
8.17.2.1.18.3. Localiza¢do [lugar(es) e distincia(s) mdxima(s)/minima(s) do motor]: ......ecrmecerrnecs
8.17.2.1.18.4. Método ou sistema de regeneracdo, descri¢do efou desenho: ......occovvecene.
8.17.2.1.18.5. Gama de temperaturas de funcionamento normal: ... (K) e gama de pressdes ... (kPa):
8.17.2.1.19.  Outros sistemas: sim/ndo*)
8.17.2.1.19.1. Descri¢do e funcionamento: .........oeeeeees »

ix) O ponto 8.18, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redagio:
«8.18. Alimentagio de combustivel para os motores diesel
8.18.1. Bomba de alimentagdo
8.18.1.1 Pressio”) ... kPa ou diagrama caracterfsticor.............oomrrrrree.
8.18.2. Sistema de injecdo
8.18.2.1. Bomba
8.18.2.1.1.  Marca(s)i. . ccomerrerrereererrerrennanns
8.18.2.1.2.  Modelo(s):.uvurrerrrrrrrrerrrerenns
8.18.2.1.3.  Débito: ... e.....mm>") por curso ou ciclo a injegio plena a velocidade da bomba de: ...rpm
(nominal) e: ... rpm (bindrio mdximo), respetivamente, ou diagrama caracteristico:...........ecseeeeunees
8.18.2.1.3.1. Método utilizado: no motor/no banco de ensaio das bombas®
8.18.2.2. Avanco da injecdo:
8.18.2.2.1.  Curva do avanco da inje¢io"): .....coerrervcneen
8.18.2.2.2.  Regulagio”): .....rrverrr
8.18.2.3. Tubagem de injecdo:
8.18.2.3.1.  Comprimento: ... mm
8.18.2.3.2.  Didmetro interno: ... mm
8.18.2.4. Injetor(es)
8.18.2.4.1. Marca(s)i. . ccoeerreereereererernnnes
8.18.2.4.2.  Modelo(s):..orrerrerrrrrerrerrennnn.
8.18.2.4.3.  Pressio de abertura): ... kPa ou diagrama caracteristico: ..............oeowrn.s
8.18.2.5. Regulador
8.18.2.5.1.  Marca(s)i. . ccoeererrrrerrerreerennanns
8.18.2.5.2.  Modelo(s):..urrerrrrerrrerrrrrennen.
8.18.2.5.3.  Velocidade a que o corte tem inicio a plena carga”): ........oooemeeen min~!
8.18.2.5.4.  Velocidade maxima sem carga”): ........oovcrrres min~!
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8.18.2.5.5.  Velocidade de marcha lenta?): ..........ccooonrrmree min!
8.18.2.6. Sistema de arranque a frio
8.18.2.6.1.  Marca(s): .oceeeererrerrrerrereennes
8.18.2.6.2.  Modelo(s):..rrerrrrerrrerrrrrennnn.
8.18.2.6.3.  DeSCriCa0: ..coveurecurecerecenenee »
x) O ponto 8.19 passa a ter a seguinte redacdo:

«8.19. Alimentagdo de combustivel para os motores a gasolinay;

d) O apéndice 2 ¢ alterado do seguinte modo:

i) O ponto 2.5.1 passa a ter a seguinte redagdo:

«2.5.1. Homologacio de: tipo de motor/familia de motores™;

i) E suprimido o ponto 5.1.2.2;

(iiiy O ponto 10.4.4.1 passa a ter a seguinte redacio:

«10.4.4.1. Dispositivo de reducio do ruido de escape com materiais fibrosos: sim/nio(»;

e) O apéndice 3 ¢ alterado do seguinte modo:

i) E aditado o seguinte ponto 2.2.4:

«2.2.4. Para componentes e unidades técnicas, localizagdo e método de fixagdo da(s) marca(s) de homologacdo

[se disponivel(eis)]"V:..omrmvvverrrsrrrrerens »

ii) O ponto 2.5.1 passa a ter a seguinte redagio:

«2.5.1. Homologagio de: tipo de motor/familia de motores®

»,

iij) Os pontos 6.6 e 6.7 passam a ter a seguinte redacdo:

«6.6. Velocidade nominal: .......ccccvvueennneeee. min!

6.7. Velocidade a que se obtém o bindrio MAXIMO: ....oevveereerevrrereennne. min~;

(v) O ponto 6.18, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redagio:

«6.18. Alimentagio de combustivel para os motores diesel
6.18.1. Bomba de alimentagdo

6.18.1.1 Pressiol’) ... kPa ou diagrama caracteristico:..............oommmeen
6.18.2. Sistema de injecdo

6.18.2.1. Bomba

6.18.2.1.1. Marca(s):....

6.18.2.1.2. Tipo(s):...

6.18.2.1.3. Débito: ... e......mm>") por curso ou ciclo a injecdo plena a velocidade da bomba de: ...

6.18.2.1.3.1. Método utilizado: no motor/no banco de ensaio das bombas®™
6.18.2.2. Avanco da injecdo:

6.18.2.2.1. Curva do avanco da injecio): .....occereereee

6.18.2.2.2. Regulacio): ..o

6.18.2.3. Tubagem de injecdo:

6.18.2.3.1. Comprimento: ... mm

6.18.2.3.2. Diametro interno: ... mm
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6.18.2.4. Injetor(es)
6.18.2.4.1. Marca(s):....
6.18.2.4.2. Tipo(s):...
6.18.2.4.3. Pressio de abertura): ... kPa ou diagrama caracterfStico:............oovvvrerrrrns
6.18.2.5. Regulador
6.18.2.5.1. Marca(s).....
6.18.2.5.2. Tipo(s):...
6.18.2.5.3. Velocidade a que o corte tem inicio a plena carga: ..o, min~!
6.18.2.5.4. Velocidade maxima sem carga”): ..........oooococeerees min~!
6.18.2.5.5. Velocidade de marcha lenta”): .......ooccccreernen min~!
6.18.2.6. Sistema de arranque a frio
6.18.2.6.1. Marca(s):....
6.18.2.6.2. Tipo(s):...
6.18.2.6.3. Descricdo:...»;
v) O ponto 6.19.4.2 passa a ter a seguinte redagdo:

«6.19.3.2. TIPO(8): wevvrrecrrecueruerenanae »

vi) O ponto 7.1.1 passa a ter a seguinte redacdo:

«7.1.1. Ciclo de combustio: ignigio comandadaligni¢io por compressio»;

vii) Os pontos 8.6 e 8.7 passam a ter a seguinte redagdo:

«8.6. Velocidade nominal:............... min~!

viii) O ponto 8.12.2, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redagio:

«8.12.2. Ar
8.12.2.1.  Ventilador: sim/nio(4)
8.12.2.1.1. Caracteristicas do ventilador........cccceeeeuverveunnnee

8.12.2.1.2. Relagdo(des) de transmissdo (se aplicavel): ......occeoreceeunecens »

ix) O ponto 8.17, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redagdo:

«8.17. Medidas tomadas contra a poluicio do ar

8.17.1. Dispositivo para reciclar os gases do carter: sim/ndo
8.17.2. Dispositivos antipolui¢do adicionais (se aplicavel):
8.17.2.1. Catalisador: sim/niot

8.17.2.1.1. Marca:.......ooviin e
8.17.2.1.2. TipO: e

8.17.2.1.3. Niumero de catalisadores..........coovvevveennnee.

8.17.2.1.4. Dimensdes e volume do(s) catalisador(es): ......oeevuevvniineiiniiineinns e

8.17.2.1.5. Tipo de agdo catalitica: ......cooeevvererrecrrenens
8.17.2.1.6. Carga total de metais preciosos: ...

8.17.2.1.7. Concentragdo relativar..........veeevueneeiiiinnineceeesisecesie
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8.17.2.1.8. Substrato (estrutura e material)i..............e. e
8.17.2.1.9. Densidade das células:...........ccoviiiiiiiiinit e
8.17.2.1.10.  Tipo de invélucro do(s) catalisador(es): .....ccouewererevererereens
8.17.2.1.11. Loc]alizagéo do(s) catalisador(es) [lugar(es) e distdncia(s) mdxima(s)/minima(s) do mo-
[E03 FoOOUPTU OO UUROION
8.17.2.1.12.  Gama de funcionamento normal............. K
8.17.2.1.13.  Reagente consumivel (se aplicdvel):....ccowwerrmrreerrereeenne
8.17.2.1.13.1. Tipo e concentragdo de reagente necessarios a acdo catalitica:.........covecereceenecs
8.17.2.1.13.2. Intervalo de temperaturas de funcionamento normal do reagente: ... K
8.17.2.1.13.3. Norma internacional (se aplicavel):.....ccoocermerrrecennecs
8.17.2.1.14.  Sensor de NOx: sim/nio®
8.17.2.1.15.  Sensor de oxigénio: sim/ndo(*
8.17.2.1.15.1. Marca: ...veveuvcunns
8.17.2.1.15.2. TipO:emmmsmsorierrrer
8.17.2.1.15.3. LocaliZago: ...oecevermverererereecnes
8.17.2.1.16.  Injecdo de ar: sim/nio'®
8.17.2.1.16.1. Tipo: ar pulsado/bomba de arfoutro® (neste caso, especificar:......)
8.17.2.1.17.  EGR: sim/ndo®®
8.17.2.1.17.1. Caracteristicas (arrefecida/ndo arrefecida, alta pressdofbaixa pressao, €tC.): ......comeerrerseceenns
8.17.2.1.18.  Coletor de particulas: sim/ndo®)
8.17.2.1.18.1. Dimensdes e capacidade do coletor de particulas:........occcceecrsececreeen.
8.17.2.1.18.2. Tipo e projeto do coletor de particulas: .......cccomeccereens
8.17.2.1.18.3. Localiza¢do [lugar(es) e distincia(s) mdxima(s)/minima(s) do motor]: .......owceerecereceene
8.17.2.1.18.4. Método ou sistema de regeneracdo, descri¢do efou desenho: ........ccccmvecerenne.
8.17.2.1.18.5. Gama de temperaturas de funcionamento normal: ... (K) e gama de pressdes ... (kPa):
8.17.2.1.19.  Outros sistemas: sim/ndo*)
8.17.2.1.19.1. Descricdo e funcionamento:............c..uuescmecenecernecernnecs}
x) O ponto 8.18, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redagio:
«8.18. Alimentagio de combustivel para os motores diesel
8.18.1. Bomba de alimentagdo
8.18.1.1 Pressiol’) ... kPa ou diagrama caracteriSticot.............oomrmme.
8.18.2. Sistema de injecdo
8.18.2.1. Bomba
8.18.2.1.1.  Marca(s)i. . ccoeerrerrrrerrerrerseenanns
8.18.2.1.2.  TIPO(S): orersrrsrrs
8.18.2.1.3.  Débito: ... e.....mm>") por curso ou ciclo a inje¢io plena i velocidade da bomba de: ...rpm
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8.18.2.1.3.1. Método utilizado: no motor/no banco de ensaio das bombas®
8.18.2.2. Avanco da injecdo:

8.18.2.2.1.  Curva do avanco da inje¢io”):........ovoomrvcceeersrriree

8.18.2.2.2.  Regulagio”): .....orveeeree

8.18.2.3. Tubagem de injecdo:

8.18.2.3.1.  Comprimento: ... mm

8.18.2.3.2.  Diametro interno: ... mm

8.18.2.4. Injetor(es)

8.18.2.4.1.  Marca(s): .oeeevererrerrerernenne

8.18.2.4.2.  TIPO(S): wevereemeerrermcrernnnne

8.18.2.4.3.  Pressio de abertura”): ... kPa ou diagrama caracteristico: .............oowrrmnns
8.18.2.5. Regulador

8.18.2.5.1.  Marca(s):.... comrverrrerrerrererrnennns

8.18.2.5.2.  TIPO(S): cereeeveernerererrcrenennes

8.18.2.5.3.  Velocidade a que o corte tem inicio a plena carga”): ........ooooemree min~!
8.18.2.5.4.  Velocidade maxima sem carga”): .......c.ccoverrreen min~!

8.18.2.5.5.  Velocidade de marcha lenta?): ...........covvmree min~!

8.18.2.6. Sistema de arranque a frio

8.18.2.6.1.  Marca(s): .ocoeeereereerrereerennes
8.18.2.6.2.  TIPO(S): cerererremereererreenane
8.18.2.6.3.  DeSCriCa0: ..cuuecerucerecerecrrnnes »
xi) O ponto 8.19 passa a ter a seguinte redacdo:
«8.19. Alimentacdo de combustivel para os motores a gasolina;
f)  No apéndice 7, o ponto 25.5.2 é substituido pelo seguinte:
«25.5.2. Tensdo nominal ou pressio do ar: ... V | kPa®y;
g)  No apéndice 8, o titulo passa a ter a seguinte redagdo:

«Apéndice 8

Modelo de ficha de informacdes relativa a homologacio UE de um tipo de (ou de um modelo de
veiculo no que diz respeito a) instalacio de espelhos retrovisores enquanto sistema»

h) O apéndice 9 ¢ alterado do seguinte modo:
i) O ponto 3.3 passa a ter a seguinte redacio:
«3.3. Eixos e rodas:;
ii) O ponto 4.1.2.1.2 passa a ter a seguinte redagdo:

«4.1.2.1.2. No caso de um veiculo das categorias R ou S com uma barra de tracdo rigida ou um eixo central,
indicar a carga vertical no ponto de engate da frente S)i..........ccevvunerennn, kg;
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i) Sdo suprimidos os pontos 4.1.2.2 ¢ 4.1.2.4;
iv) O ponto 4.1.3 passa a ter a seguinte redacdo:
«4.1.3. Massa(s) rebocdvel(eis) tecnicamente admissivel(eis) para cada quadro/configuragio de travagem dos

veiculos das categorias T ou C (para veiculos das categorias R e S, indicar a(s) carga(as) mdximas)
admissivel(eis) no ponto de engate da retaguarda):

Categoria de
Veguioss Barra de tragdo Barra de tragdo rigida Eixo central
Travao
Sem travoes () ... kg ... kg ... kg
Travagem por inércia ... kg ... kg ... kg
Travagem hidréulica ... kg ... kg ... kg
Travagem pneumdtica ... kg ... kg ... kg

(*) Calculada utilizando a condicdo parcialmente em carga definida pelo fabricante do trator de comum acordo com
o servi¢o técnico estabelecida no ponto 3.1.1.2 do anexo II do Regulamento Delegado (UE) 2015/68 da Comis-
530.»

v) O ponto 4.1.4 passa a ter a seguinte redacio:

«4.1.4. Massa(s) total(ais) tecnicamente admissivel(eis) do conjunto do trator (veiculo das categorias T ou C) e do
veiculo rebocado (veiculo das categorias R ou S) para cada configuracdo de quadroftravagem do veiculo
das categorias R ou S:

Categoria de
Vegugog Barra de tragdo Barra de tragdo rigida Eixo central
Travao
Sem travdes ... kg ... kg ... kg
Travagem por inércia ... kg ... kg ... kg
Travagem hidrdulica ... kg .... kg ... kg
Travagem pneumatica ... kg .... kg ... kg»

vi) Sdo suprimidos os pontos 4.1.5 a 4.1.5.3;
i) O apéndice 10 ¢ alterado do seguinte modo:
i) E aditado o seguinte ponto 2.2.4:

«2.2.4. Para componentes e unidades técnicas, localizacio e método de fixagdo da(s) marca(s) de homo-
logacio [se disponivel(eis)] ™ ....ovvevveerrrsrrree »”

(i) O ponto 24.1 passa a ter a seguinte redagdo:

«24.1. O fabricante do veiculo deve elaborar uma lista que descreva todas as combinagdes projetadas de
sistemas  elétricos/eletronicos ou SCE relevantes, estilos de carrocaria®), variacdes do material da
carrogaria, disposi¢Oes gerais da cablagem, variagdes de motores, versdes de conducio a esquerdafa
direita e versdes de distancias entre eixos do veiculo:.......cocennecenns »

j) O apéndice 11 ¢ alterado do seguinte modo:
(i) E aditado o seguinte ponto 2.2.4:

«2.2.4. Para componentes e unidades técnicas, localizacdo e método de fixagdo da(s) marca(s) de homologagio

[se disponivel(eis)]"V:...vvrrrocevrerreernne »”
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ii) O ponto 29, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redacdo:

«29. MASSAS DE LASTRAGEM

29.1.  Memoria descritiva pormenorizada (incluindo fotografias ou desenhos cotados) das massas de lastra-
gem e 0 modo como estdo montadas no trator:

29.2.  Namero de conjuntos das massas de lastragem: ..........ococeseeeees

29.2.1. Ndamero de componentes de cada conjunto: Conjunto 1:.... Conjunto 2:.... Conjunto ............

29.3.  Massa dos componentes de cada conjunto: Conjunto 1: ... kg Conjunto 2: ... kg  Con-
JUNLO e kg

29.3.1. Massa total de cada conjunto: Conjunto I: ........... kg Conjunto 2:........... kg Conjunto: ... kg

29.4.  Massa total de massas de lastragem: ..........cccoumeeeens kg

29.4.1. Distribui¢do dessas massas pelos €iX0S: .......coccwewrrrerueens kg

29.5. Material(ais) e método de construgio: .........coecomeeeene. »

k) O apéndice 12 ¢ alterado do seguinte modo:
(i) E aditado o seguinte ponto 2.2.4:

«2.2.4. Para componentes e unidades técnicas, localizagdo e método de fixagdo da(s) marca(s) de homologacdo
[se disponivel(eis)|"”: .oovrvevveerrssrreee »

) O apéndice 13 é alterado do seguinte modo:

i) £ aditado o seguinte ponto 2.2.4:
the following entry 2.2.4. is inserted:

«2.2.4. Para componentes e unidades técnicas, localizagio e método de fixagdo da(s) marca(s) de homologacio
[se disponivel(eis)]"”

 ererereeeeeeeeseneenes »;
m) O apéndice 14 ¢ alterado do seguinte modo:

(i) E aditado o seguinte ponto 2.2.4:

«2.2.4. Para componentes e unidades técnicas, localizagio e método de fixagdo da(s) marca(s) de homologacio
[se disponivel(eis)|"”: oovvvoersscreeees »

ii) O ponto 38.1 passa a ter a seguinte redagdo:

«38.1. Fotografias e desenhos cotados do engate mecanico, sua instalacdo no veiculo e ligagdo com o dispositivo

i) O ponto 38.5 passa a ter a seguinte redacio:

«38.5. Descri¢do do engate mecanico:

Tipo (em conformidade com o anexo XXXIV, apéndice 1, do Regulamento Dele-
gado (UE) 2015/208 da Comissdo):

Marca:

Designagdo de modelo do fabricante:

Carga horizontal mdximajvalor DW®4):;

Massa rebocdvel T )(44):

toneladas

Carga vertical méxima admissivel sobre o ponto de engate (S)**: ... kg




L 277/92 Jornal Oficial da Unido Europeia 13.10.2016
Fotografias e desenhos a escala representando o dispositivo de engate. Estes dese-
nhos devem representar pormenorizadamente as dimensdes obrigatérias e as cotas
para a montagem do dispositivo.
Memoéria descritiva sucinta do dispositivo de engate, indicando o modelo e o
material utilizado.
Tipo de ensaio Estatico/Dinamico )
Marca ou ntimero de homologa¢io (UE) de: 5
— olhais de barra, cabegas de engate ou dispositivos de engate semelhantes des-
tinados a serem montados no engate mecinico (no caso de barras de tragio
articuladas ou rigidas).
— marca ou nimero de homologacio (UE) dos engates mecanicos destinados a
serem fixados a estrutura reticulada | ao suporte do gancho do reboque (em
caso de limitacdo a determinados tipos):»;
n) O apéndice 15 ¢ alterado do seguinte modo:

i) O ponto 3.3 passa a ter a seguinte redacdo:
«3.3. Eixos e rodas:;

ii) O ponto 4.1.2.1.2 passa a ter a seguinte redagdo:

«4.1.2.1.2.No caso de um veiculo das categorias R ou S com uma barra de tragdo rigida ou um eixo central,

indicar a carga vertical no ponto de engate da frente (S)iv.....eeevvenveeinnnnes kg»;

iii) E suprimido o ponto 4.1.2.4;

iv) O ponto 4.1.3 passa a ter a seguinte redagdo:

«4.1.3. Massa(s) rebocdvel(eis) tecnicamente admissivel(eis) para cada quadro/configuragdo de travagem dos

veiculos das categorias T ou C (para veiculos das categorias R e S, indicar a(s) carga(as) mdximaf(s)

admissivel(eis) no ponto de engate da retaguarda):

Categoria de
Vegueloss Barra de tracdo Barra de tragdo rigida Eixo central
Travao
Sem travdes () ... kg ... kg . kg
Travagem por inércia ... kg ... kg . ke
Travagem hidrdulica ... kg ... kg . kg
Travagem pneumdtica ... kg ... kg . kg

(*) Calculada utilizando a condigdo parcialmente em carga definida pelo fabricante do trator de comum acordo com
o servi¢o técnico estabelecida no ponto 3.1.1.2 do anexo II do Regulamento Delegado (UE) 2015/68 da

Comissdo.»

v) O ponto 4.1.4 passa a ter a seguinte redagdo:

«4.1.4. Massa(s) total(ais) tecnicamente admissivel(eis) do conjunto do trator (veiculo das categorias T ou C) e

do veiculo rebocado (veiculo das categorias R ou S) para cada configuragio de quadroftravagem do

veiculo das categorias R ou S:

Categoria de
vegugoss Barra de tracdo Barra de tragdo rigida Eixo central
Travdo
Sem travdes ... kg ... kg . ke
Travagem por inércia ... kg ... kg . kg
Travagem hidrdulica ... kg ... kg . kg
Travagem pneumdtica ... kg ... kg ... kg
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vi) Sdo suprimidos os pontos 4.1.5 a 4.1.5.3;
vii) E suprimido o ponto 5.1.2.2;

viii) Os pontos 6.6 e 6.7 passam a ter a seguinte redacdo:

(ix) Sdo inseridos os seguintes pontos 7, 7.1 e 7.1.1:

«7. CARACTERISTICAS ESSENCIAIS DA FAMILIA DE MOTORES
7.1. Parametros comuns®®®

7.1.1. Ciclo de combustio: ignicdo comandadalignigio por compressiol);

x) O ponto 9, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redagdo:

«9. DISPOSITIVO(S) DE ARMAZENAGEM DE ENERGIA(M!

9.1. Descrigdo: bateria/condensador/volante/gerador®

9.2. Namero de identificagio: .....ccoveeeeereceeenne

9.3. Tipo de par eletroquimico: ...........cccceeeennee.

9.4. Energia armazenada

9.4.1. Para a bateria, tensdo: ... e capacidade: .....ccoverrurnecennn. Ah em 2h

9.4.2. Para 0 condensador: ... ]

9.4.3. Para o volante/gerador™: ... )

9.4.3.1. Momento de inércia do volante: .......cccoeveurecccees kg m?

9.4.3.1.1. M(z)mento de inércia adicional ndo estando nenhuma velocidade engrenada: ..o, kg
m

9.5. Carregador: de bordofexternofsem carregador®»;

xi) O ponto 11, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redagdo:

«11. UNIDADE DE TRACAO E RESPETIVO COMANDO(®?)

11.1. Descricdo sumdria e desenho esquemadtico da unidade de tragdo do veiculo e respetivo sistema de
comando (comando de mudanca de velocidades, comando da embraiagem ou qualquer outro ele-
mento da unidade de tragdo):

11.2. Transmissao

11.2.1.  Descricdo sumdria e desenho esquemdtico do(s) sistema(s) de mudanga de velocidades e do respetivo
comando: ......ceeeveenrererinnns

11.2.2.  Esquema efou desenho do sistema de tranSmissao: ...

11.2.3. Tipo de transmissdo: mecanica/hidrulica/elétricajoutra® (neste caso, especificar....)

11.2.4. Breve descricdo dos componentes elétricos/eletronicos (se aplicavel):.............ccoemeceonncceronnecns
11.2.5. Localizacido relativamente a0 MOLOT:...........unccorreeerneeereeeereeeeseeeens

11.2.6. Método de controlo: .......ceceeveeveunnnnee
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11.2.7.

11.2.8.

11.3.
11.3.1.

11.3.2.

11.5.
11.5.1.

Caixa de transferéncia: com/sem!

4)

Tipo de sistema(s) de mudanca de velocidades®?: ..o

Embraiagem (se aplicdvel)

Descrigdo sumdria e desenho esquemdtico da embraiagem e do respetivo sistema de comando:

Conversio maxima de bindrio: ........eeeeeeeene.

Relacdes de transmissio

Velocidade

Relagdes de
transmissao in-
terna (relacdes

entre as rotagoes
do motor e as
rotacdes do veio
de saida da caixa
de velocidades)

Relagoes de

transferéncia in-
terna (relagdes
entre as rotagoes
do motor e as
rotagdes do veio
de saida da caixa
de transferéncia)

Razio(des) fi-
nal(ais) no dife-
rencial (relacdo
entre as rotagoes
do veio de saida
da caixa de ve-
locidades e as
rotagdes das ro-

das motrizes)

Relagdes de ve-
locidade totais

Relagdo (veloci-
dade do mo-
tor[velocidade
do veiculo) ex-
clusivamente

para a transmis-
sdo manual

Maxima
CVT (%

1
2
3

para

Minima
CVT*

para

Marcha-atrds

1

(*) Transmissio continuamente varidvel

Bloqueio do diferencial

xii) O ponto 43.1 passa a ter a seguinte redagdo:

xiii)

Xiv)

Bloqueio do diferencial: sim/niofopcional™»;

«43.1.Breve descri¢io do(s) sistema(s) de travagem instalado(s) no veiculo®?: .........oovvereene. »”

E suprimido o ponto 43.3;

O ponto 43.6, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redacio:

kPa

«43.6.  Dispositivos de travagem do veiculo rebocado

43.6.1.  Tecnologia do sistema de comando da travagem de um veiculo rebocado: hidrdulica/ pneumatica/
elétrica/nenhuma®

43.6.2.  Dispositivo de acionamento da travagem do reboque (descri¢do, caracteristicas): ........ccoveeeeerveceeene

43.6.3.  Descricdo dos conectores, das ligagdes e dos dispositivos de seguranga (incluindo os desenhos, os esbogos
e a identificacdo de quaisquer pecas eletronicas): .. .....ccoveeeeerreceens

43.6.4.  Tipo de conexdes: conduta tnicajconduta dupla/nenhuma

43.6.4.1. Pressdo de alimentagdo hidrdulica: Conduta Gnica: . ...ccccovecerrnecennnee kPa Conduta dupla:

43.6.4.2. Pressio de alimentacdo pneumdtica: Conduta dupla: ... kPa

43.6.5.  Presenga de um conector ISO 7638:20031): sim/ndo*)»;
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xv) Sdo aditados os seguintes pontos:

«“43.A.

43.A.1.
43.A.1.1.
43.A.2.
43.A.2.1.
43.A.2.2.
43.A.2.3.
43.A.2.4.
43.A.2.5.
43.A3.
43.A3.1.
43.A.3.1.1.
43.A.3.1.2.
43.A.3.1.3.
43.A.3.1.3.1.
43.A.3.1.4.
43.A.3.1.5.
43.A.3.2.
43.A.3.2.1.
43.A.3.2.2.
43.A.3.2.3.
43.A.3.2.4.
43.A.3.2.5.
43.A.3.3.
43.A.3.3.1.
43.A.3.3.2.
43.A.3.3.3.
43.A.3.3.4.
43.A3.4.
43.A3.4.1.
43.A.3.4.2.
43.A.3.4.3.
43.A.3.4.4.
43.A.3.4.5.

43.A.3.4.6.

FICHA DE INFORMACOES SOBRE OS EIXOS E OS TRAVOES DE VEICULOS REBOCADOS NO
QUE DIZ RESPEITO AO PROCEDIMENTO ALTERNATIVO PARA OS ENSAIOS DE TIPO I E TIPO
11

Generalidades
Nome e endereco do fabricante do eixo ou do veiculo:

Dados sobre o eixo

THPO VATTANEE: ..o eereeeeeeesecesecesseeeseesseese e eesseesssee s s bbbt st bbbt

Identificador dO €IX0: ID 1 ..ot sa s sessss s sss s sass st s s sasrans

Carga por €iX0 de ensaio (FE): wrruereermereesneeeiseeeessseesssesessssessssssessssnnes daN

Dados sobre a roda e o travdo de acordo com as figuras 1A e 1B seguintes
Travao

Informagdes gerais

Mareca:

Fabricante (nome e endereco):

Tipo de travdo (p. ex., tambor/disco):

Variante (p. ex., came em S, calgo simples, etc.):

Identificador do travdo: ID2-

Dados sobre o travdo de acordo com as figuras 2A e 2B seguintes:

Dados sobre o travdo de tambor

Dispositivo de regulagdo dos travdes (eXterno/iNteGrado): . ... mrrrresrerrremmrruennesrusnerssssnessessnesssssnessesssessees

Aumento no bindrio méximo declarado de acionamento do travio C,,,: Nm

EfiCIENCia MECANICA: D = oottt es st sss et sas s s s

Bindrio-limiar declarado de acionamento dos travies Cp goi eeeeseeeeesmeeeemmmrmssmmessssmsessssnssessssssssssssassens Nm

Comprimento efetivo da drvore de Cames: .......ccovecemecernecerenecernnnee - .. mm

Tambor do travdo

Diadmetro médximo da superficie de atrito (limite de desgaste): mm

MaSSA AECIATAA: <.ooeovieeerceeeceee ittt eb s bbb kg

MASSE MOIMUNAL  everreeerereiereeeiseeesiecessee s essse s esss s sbsse s s ss bbb bbbt kg
Guarnigdo do travio:

Nome € endereCo dO faDTICANTE: ... cuureeeeeeeece ettt ettt ses b st

Marca:

Tipo:

Identificacdo (identificacdo de tipo N QUATTICAOD): cevveuuurveerereeereresseersssecesssseeesseessssesesssessssssessssssessssssesssssseees

Espessura minima (limite de deSgaste): ........owwmrerermecemmsecesnesessnecessnnee .mm




L 277/96

Jornal Oficial da Unido Europeia

13.10.2016

43.A.3.4.6.1.

43.A.3.5.

43.A.3.5.1.

43.A.3.5.2.

43.A.3.5.3.

43.A.3.5.4.

43.A.3.5.4.1

43.A.3.5.5.

43.A.3.5.6.

43.A.3.5.7.

43.A.3.5.8.

43.A.3.5.9.

43.A.3.5.9.1.

43.A.3.5.10.

43.A.3.6.

43.A.3.6.1.

43.A.3.6.2.

43.A.3.6.3.

43.A.3.6.4.

43.A.3.6.5.

43.A.3.6.6.

43.A.3.6.7.

43.A.3.6.8.

43.A.3.6.9.

43.A.3.6.10.

43.A3.7.

43.A.3.7.1.

43.A.3.7.2.

43.A.3.7.3.

43.A.3.7.4.

43.A.3.7.5.

43.A.3.7.6.

43.A.3.7.6.1.

Dados sobre o travdo de disco:

Tipo de ligagdo ao eixo (axial, radial, integrada, etc.)..

Pior caso de fixagdo (caso existam varios):

Dispositivo de regulagdo dos travdes (externofintegrado):

Curso maximo de acionamento: ............ooeeeeeveeeeeennenn.

............... mm
Forca aplicada maxima declarada Thy 0 ceeeeeeeemeeeemneemeineeesieesissecssssesssssesessssesssssesssssessssssessssssessss seven daN
CMAX = Thpay o T e ess s esbs b ebe bt bbb Nm
Raio de atrito: To = ettt re et et sttt senenee mm
Comprimento da alavanca: Lo = e mm
Razdo de entradafsaida (I [e,): i=.

Eficiéncia mecanica: h =

Bindrio-limiar declarado de acionamento do travao Thyg geci werermrmmmssssmssssmnsnsnsnnnnn N
Codec = Thpgdec * Lo o corrrrrmrerierirmmmmmmmssssssissssssssse s ssssssssssssssssas s s Nm
Espessura minima do rotor (limite de deSZaste): .......ccmrwumereemeeeesmeeeeeseeeseseeessseessssseesssseenes mm
Dados SObre 0 diSCO dO traVAD:.........uucrreeeerreeeieceseesassceseesssssssesssssessesssssesesssssssssssssasse sesssssssssessenes
DescrigAo do tiPO de dISCO: it sesesesesssesssssss s esss st erssesssssesssanece
LigaGA0/fIXACA0 B0 CUDO! . .cuuuricererncrrercreiiceriscesiseessesesesesessisseessisesesesessseseessseseses seesssessesssenesssssnesess
Ventilagao (SIM/NA0): . cuuceeeeeeeeeeeeeeseetecisseeesseessseessssess s ssssesssssessse s ssssesssecssnes

MaSSA AECIATAA: .ooeuoireeerereeeeceese it eis st ess e eb s ebs s bbb bbb kg
Massa nominal: . kg
Didmetro externo declarado: ....c....oceewccrreeeceerrmimmeneemsesesessissnessssasnsesesssismesesssss mm
DIdmetro eXterno MINIMO: ..c..oc.vceeeeeeerseceeersensseriserssesssessessssesssessserssesssessacsans mm
Didmetro interno do anel de AtrLO: ........cooicreemeceemmsseessesesseeesessssseessessesessssssssseesssscessssssseessons mm
Largura do canal de ventilagdo (S apliCAVE): ....ccovevreeecrueecrineeeiireeeeirereeie i esseessssisesssssesssesesssees mm

Dados sobre a pastilha do travao: .......cccoeeeoneeeeenecerenneceenne

Nome e endereco do fabricante:...

Marca:

Tipo:

Identificacdo (identificacdo de tipo na placa de suporte da pastilha:.......

Espessura minima (limite de desgaste): mm

Método de fixacdo do material de atrito a placa de suporte da pastilha:........cccomeeeerecerrrecernnecernnecennnne

Pior caso de fixacdo (CaSO EXIStAM VATIOS): ..vuuureerreeseresereseeesseeessseessssessssessesssssssssssssnssssnees
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Figura 1A
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Figura 1B
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Figura 2B
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(0) O apéndice 19 ¢ alterado do seguinte modo:
(i) E aditado o seguinte ponto 2.2.4:

«2.2.4. Para componentes e unidades técnicas, localiza¢do e método de fixacdo da(s) marca(s) de homologacio [se
disponivel(eis)]"?): »

ii) O ponto 46.2.1 passa a ter a seguinte redacio:

«46.2.1.No caso de arcos: rebativeis/ndo rebativeis®)

»

i) O ponto 46.2.2, incluindo todos os seus subpontos, passa a ter a seguinte redagdo:

«46.2.2. No caso de um arco rebativel:

46.2.2.1. Funcionamento do rebatimento: nio assistido | parcialmente assistido | totalmente assistido™
46.2.2.2. Em caso de funcionamento do rebatimento ndo assistido ou parcialmente assistido:
46.2.2.2.1.  ROPS rebativel operada manualmente: com ferramentas/sem ferramentas'®)

46.2.2.2.2.  Fotografias e desenhos técnicos pormenorizados, indicando a zona de preensdo, a drea lateral e
planta das zonas acessiveis. As dimensdes e forgas médximas para acionar a ROPS devem figurar
nos desenhos:.

46.2.2.3. Em caso de funcionamento do rebatimento parcial ou totalmente assistido, descri¢do sucinta dos
dispositivos de assisténcia, bem como dos seus dispositivos de comando, se existirem, e da sua
1OCALIZAGAD: .vvvereerrerriiessissee sttt bbbt sttt sttt

46.2.2.4. Mecanismo de bloqueamento: manual/automatico®

46.2.2.4.1.  Para os mecanismos de bloqueamento manuais, descri¢do sucinta do mecanismo de bloqueio e da

sua conce¢do ergondmica para evitar os riscos de beliscaduras e de cortes e para limitar a forca
necessaria para 0 SeU fUNCIONAMENLO: ...uuuvveerereemrereesreeeeeseeesesseeesseeesssseesstseeessssesesssessssesessssssesesseeees

46.2.2.4.2.  Para os mecanismos de bloqueamento automaticos,

46.2.2.4.2.1. Descricdo sucinta do mecanismo de bloqueamento, dos seus dispositivos de comando, se existi-
rem, € da SUA 0CAlIZAGAO: .uuurveerereeeeeeeieeeeeesereeets et eess s sts e esss s ess bbb s bbb

46.2.2.4.2.2. Certificado do fabricante previsto na Nota 2 do ponto 5.5 da parte B3 do anexo IX do Regula-
mento Delegado (UE) n.° 1322/2014 da Comissdo: sim/ndo»;

p) No apéndice 20, é inserido o seguinte ponto 2.2.4:

«2.2.4. Para componentes e unidades técnicas, localizagio e método de fixacdo da(s) marca(s) de homologacio [se
disponivel(eis)] 1 ....vvvorerrrreeenes »

q) O apéndice 21 ¢ alterado do seguinte modo:
i) E aditado o seguinte ponto 2.2.4:

«2.2.4. Para componentes e unidades técnicas, localizagio e método de fixagdo da(s) marca(s) de homologacio
[se disponivel(eis)]*)

RN ”
ii) O ponto 49.4.1 passa a ter a seguinte redacio:
«49.4.1. Posicio do banco do condutor: direita/centro/esquerda®®:»
r) O apéndice 22 ¢ alterado do seguinte modo:

i) E aditado o seguinte ponto 2.2.4:

«2.2.4. Para componentes e unidades técnicas, localizagdo e método de fixa¢do da(s) marca(s) de homologagio [se
disponivel(eis)] %)
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ii) O ponto 54.3 passa a ter a seguinte redagdo:

«54.3. Ndmero e localizacio dos cintos de seguranca e dos bancos nos quais podem ser utilizados;
preencher o quadro seguinte:

Configuracio do cinto de seguranca e informacio associada

Marca de homologa- Dispositivo de regu-

¢do UE completa | lacdo do cinto em

marca de homologa- altura (indicar: sim/
¢do UNECE [ndo/opcional)

Variante, se aplicdvel

Banco do condutor

Banco de passageiro
1

Banco de passageiro

=2 e N ol Ii~-1 Be W BN ol BN~=2N e W I ol

L = esquerda, C= centro, R= direitar;

s) No apéndice 23, ¢ inserido o seguinte ponto 2.2.4:

«2.2.4. Para componentes e unidades técnicas, localizacdo e método de fixacdo da(s) marca(s) de homologacio [se
disponivel(eis)] 1 .....oorrrrrrrereeene »
r) O apéndice 24 passa a ter a seguinte redagio:

«Apéndice 24

Declaracio do fabricante relativa as medidas contra a transforma¢io abusiva da unidade de tracio e do
dispositivo de limitacio da velocidade

Declaracio do fabricante relativa as medidas contra a transformagdo abusiva da unidade de tracio e do
dispositivo de limitacio da velocidade

O dossié de fabrico deve incluir uma versdo devidamente preenchida desta declaracio.

Declara por este meio que:

2.1, Marcas (firmas dO faDIICANTE): ...oo.oivvcivciieieecieeseee ettt bbb s ss st bes bbb sae e

2410 MOUEIO (D) ettt sse e bbb et bbbttt st aeneen

24,2, VATANTE(S) (2): crvrererreerersessssesessssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssmssssassssssassssssssssssssssnsnsan
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2.4.3. Versao(0€S) (2): wommrrererrerreeeereesaesssssessessessessessesaesaesassassassessenes ettt sttt

Nio comercializa componentes intermutiveis que possam implicar um aumento do desempenho da
propulsio da variante do veiculo

LOCAL: e D L

ASSINATUTAL oo Nome e funcdo Na EMPreSa: ...comceeeemmeeemsmeseesssecessmecsenne

Notas explicativas referentes ao apéndice 24

(Os marcadores e o texto das notas de rodapé, bem como as notas explicativas, ndo devem constar da declara¢io
do fabricante)

(") Riscar se ndo aplicdvel.

(3 Indicar o cddigo alfanumérico Modelo-Variante-Versdo, ou “MVV”, atribuido a cada modelo, variante e versdo, tal
como definido no ponto 2.3 da parte B do anexo I do presente regulamento. Para a identificacio de variantes e
versdes pode ser utilizada a matriz indicada no ponto 2.2 da parte B do anexo I do presente regulamento.

() Classificada em conformidade com o artigo 4.° do Regulamento (UE) n.° 167/2013, a codificagdo deve ser
indicada, por exemplo, “T4.3a” para tratores de baixa distdncia ao solo com uma velocidade médxima de projeto
inferior ou igual a 40 km/h.»

(s) As notas explicativas referentes a ficha de informacdes sdo alteradas do seguinte modo:
i) A nota explicativa (9) passa a ter a seguinte redagdo:
«(9) Indicar o tipo de combustivel por meio dos seguintes codigos:
P: gasolina
B5: gasdleo
E5: gasolina E5
M: mistura (para os motores a dois tempos)
O: outro.»
ii) E aditada a seguinte nota explicativa (11):
«(11) Exceto as baterias SLI que fornecem energia elétrica para o arranque, as luzes e a ignigdo.»
i) A nota explicativa (14) passa a ter a seguinte redacio:
«(14) «A»: para um cinto de trés pontos;
«B»: para um cinto subabdominal;

«S»: para os cintos de tipo especial (neste caso, fornecer informagio especifica sobre a natureza desses tipos
em «observacdes», no ponto 53.4.1);

«Ar», «Br» ou" Sr'": para um cinto equipado com retrator;

Are, Bre» e «Sre» para os cintos equipados com retratores e dispositivos de absor¢do de energia pelo
menos numa fixacio.»

iv) Sdo inseridas as seguintes notas explicativas (15) e (16):

«(15) Apenas aplicdvel aos veiculos das categorias T e C autorizados a rebocar veiculos da categoria R ou S, se
equipados com um dispositivo de armazenamento de energia hidraulica.»

«(16) Indicar a massa maxima rebocdvel nos bracos de engate inferiores do mecanismo de elevacdo de trés
pontos montado a retaguarda ou no préprio mecanismo de elevacdo de trés pontos, tal como declarada
pelo fabricante. »
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v) A nota explicativa (24) passa a ter a seguinte redagdo:
«(24) Indicar o tipo de sistema(s) de mudanga de velocidades através dos cddigos seguintes:
A: automadtica
M1: manual
M2: manual automatizada
C transmissdo continuamente varidvel (CVT)
W motor de cubo de roda
O: outra (indicar...)»;
vi) A nota explicativa (26) passa a ter a seguinte redacdo:
«(26) Indicar a disposi¢do dos cilindros por meio dos seguintes codigos:
LL: em linha
VemV
O: motor de cilindros opostos
S: motor monocilindrico
R: motor de émbolos rotativos. »
vii) A nota explicativa (48) passa a ter a seguinte redagdo:
«(48) Para os veiculos das categorias R ¢ S, indicar a consola do ponto de engate a frente. »
viii) A nota explicativa (49) passa a ter a seguinte redagdo:

«(49) Para os motores, indicar as informagdes relativas ao tipo de motor ou a familia de motores, consoante o
caso, sem o numero de extensdo da homologagdo. »

ix) A nota explicativa (52) passa a ter a seguinte redagdo:

«(52) Se o trator estiver equipado com diferentes bancos facultativos ou com uma posi¢do de conducdo
reversivel (banco e volante reversiveis), as dimensdes respeitantes aos diferentes pontos indices dos bancos
devem ser indicadas para cada um dos casos (SIP 1, SIP 2, etc.). ».
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ANEXO II

No anexo II do Regulamento de Execugdo (UE) 2015/504, nas notas explicativas referentes ao anexo I, a nota explicativa
(4) passa a ter a seguinte redagdo:

«(4) Para os motores, indicar as informacdes relativas ao tipo de motor ou a familia de motores, consoante o caso,
sem o nimero de extensdo da homologagdo.»
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ANEXO III

O apéndice 1 do anexo Il do Regulamento de Execu¢do (UE) 2015/504 ¢é alterado do seguinte modo:

1) A secgdo 2 ¢é alterada do seguinte modo:

a) O modelo 1 ¢ alterado do seguinte modo:

i) Na rubrica «Caracteristicas gerais de construgdo», 0 ponto 3.4.4 passa a ter a seguinte redacdo:

«3.4.4. Funcio de dire¢iol

33a)

— através da alteracdo da velocidade entre os conjuntos de lagartas do lado esquerdo e do lado direito:

sim/ndo

— fazendo girar os dois trens de lagartas opostos ou os quatro trens: sim/ndo'

(1)

1)

— através da articulagdo da parte da frente e da retaguarda do veiculo em torno de um eixo central vertical:
sim/ndo')

— através da articulacdo da parte da frente e da retaguarda do veiculo em torno de um eixo central vertical
e da mudanca de dire¢io das rodas do eixo rodado: sim/ndo";

ii) Na rubrica «Caracteristicas gerais de constru¢do», os pontos 37.2 e 3.4.2 (Tipo de quadro) sio suprimidos;

iii) Na rubrica «Caracteristicas de construgdo para fins especificos», o ponto 58.3 passa a ter a seguinte redagdo:

«58.3. Veiculo equipado com uma cabina classificada para prote¢do contra substincias perigosas da cate-

goria: 2/3/413% ¢ um Filtro de poeiras| Filtro de aerosséis| Filtro de vapores!

respeito a protecdo contra substancias perigosas**"

oy

iv) Na rubrica «Massas», o ponto 4.1.2.2 ¢é substituido pelo seguinte:

«4.1.2.2. Massa(s) e pneu(s)

D69 no que diz

Dimensdo Largura da via [mm]
do pneu in- Classe ) . | Carga vertical
cluindo o io de ld Massa mé- | Massa ma- o5 4
Combina- indice de | Ral0 de|dacargal "o i | xima ad- | MaXima ad-
< Eixo . rola- |do pneu . - missivel no
cdo de o capacidade mento) or missivel | missivel do onto de en-
pneus n.° " |de cargae o [mm] p};eu por eixo vefeulo | P ate [ke] (" Minima | Méxima
simbolo da g | el O | kel | ELTE
categoria de
velocidade
1 1
2
2 1
2
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Dimensao Largura da via [mm]
do pneu in- Classe . .| Carga vertical
cluindo o . Massa mé- | Massa ma- o0
Combina- indice de Raio de |da carga xima ad- | xima ad- | "M ad-
< Eixo ) rola- |do pneu o . missivel no
¢ido de o capacidade mentol) or missivel | missivel do onto de en-
pneus n.° ) de carga e o [mm] P;eu por eixo veiculo | P ate [ke] (" Minima | Maéxima
simbolo da i | B0 | Dele) | FLE

categoria de
velocidade

(*)  De acordo com as especificagdes dos pneus.

(**) Carga transmitida ao centro de referéncia do engate em condi¢des estdticas, independentemente do dispositivo de
engate; se a carga vertical mdxima admissivel no ponto de engate, consoante o caso, for indicada neste quadro,
expandir o quadro do lado direito e assinalar a identificagdo do dispositivo de engate no cabecalho da coluna; para
veiculos das categorias R ou S, esta(s) coluna(s) refere(m)-se aos dispositivos de engate a retaguarda, se os houver.

(**) Valor a fornecer apenas se a carga vertical médxima admissivel no ponto de engate for inferior a indicada nos pontos
38.3 e 38.4»

v) Na rubrica «Massas» os pontos 4.1.3 e 4.1.4 sdo substituidos pelo seguinte:

«4.1.3. Massa(s) rebocével(eis) tecnicamente admissivel(eis) para cada configuracdo de quadroftravagem do
veiculo das categorias R ou S:

Categoria de
vei;:ueloss Barra de tragdo Barra de tragdo rigida Eixo central
Travido
Sem travoes ... kg ... kg ... kg
Travagem por inércia ... kg ... kg ... kg
Travagem hidrdulica ... kg ... kg ... kg
Travagem pneumadtica ... kg .. kg ... kg

4.1.4. Massa(s) total(ais) tecnicamente admissivel(eis) do conjunto do trator (veiculo das categorias T ou C)
e do veiculo rebocado (veiculo das categorias R ou S) para cada configuragdo de quadro/travagem do
veiculo das categorias R ou S:

Categoria de
veguelo; Barra de tragdo Barra de tragdo rigida Eixo central
Travao
Sem travdes ... kg ... kg ... kg
Travagem por inércia . kg . kg . kg
Travagem hidrdulica ... kg ... kg ... kg
Travagem pneumadtica ... kg ... kg e kg,

vi) Na rubrica «Massas», é suprimido o ponto 4.1.5.1:
vii) Todos os pontos da rubrica «Massas de lastragem» sdo substituidos pelo seguinte:

«29.2. Namero de conjuntos das massas de lastragem: ..................
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29.2.1. Nimero de componentes de cada conjunto: Conjunto 1: ... Conjunto 2: ... Conjunto .....
29.4. Massa total de massas de lastragem: .........ccooeece.e. kg»;
viii) Na rubrica «Dimensdes principais», o ponto 4.2.1.3 passa a ter a seguinte redacio:
«4.2.1.3. Altura (em ordem de marcha)®? méxima ... mm minima ......... mmy;
ix) Na rubrica «Dimensdes principais», o ponto 4.2.2.8 passa a ter a seguinte redacio:
«4.2.2.8. Largura da vial”): Méxima: Eixo 1 .. mm Eixo 2 ... mm Eixo........ mm
Minima: Eixo 1 ........ mm Eixo 2 .. mm Eixo........ mm»;
x) Na rubrica «Caracteristicas gerais do grupo motopropulsor», o ponto 5.1.1.3 passa a ter a seguinte redacdo:
«5.1.1.1. Velocidade maxima declarada do veiculo: .................. km/h»;

xi) Na rubrica «Caracteristicas gerais do grupo motopropulsor», o ponto 5.1.2.2 é substituido pelo seguinte
ponto 5.1.2.1:

«5.1.2.1. Velocidade mdxima de projeto declarada do veiculo em marcha atrés: .......cccouuee.e. km/h»;
xii) Na rubrica «<Motor», 0 ponto 2.2.2 passa a ter a seguinte redacio:
«2.2.2. Namero de homologacdo sem eXtensao: ..........omemecenecees %
xii) Na rubrica «<Motor, é suprimido o ponto 2.5.4.1:
xiv) Na rubrica «<Motor, é aditado o seguinte ponto 7.1.1:
«7.1.1. Ciclo de combustio: ignigio comandada/igni¢io por compressio(l);
xv) Na rubrica «Caixa de velocidades», sio suprimidos os pontos 11.4.1, 11.5 e 11.5.1;
xvi) Na rubrica «Motor», é aditado o seguinte ponto 11.2.8:
«11.2.8. Tipo de sistema(s) de mudanca de velocidades®?: ... »
xvii) Todos os pontos da rubrica «Travagem» sdo substituidos pelo seguinte:
«43.4.6. Sistema de travagem eletrénico: sim/niofopcional

43.5.1.  Transmissdo da travagem: mecanica/ hidrostdtica sem assisténcia/ assistida/integralmente assisti-
da®

43.5.3.  Bloqueamento dos comandos de travagem a direita € & esqUETda: ........cooveecereerrrecuenns

43.6.1.  Tecnologia do sistema de comando da travagem de um veiculo rebocado: hidraulica/ pneumatica/
elétrica/nenhuma®

43.6.4.  Tipo de conexdes: conduta tinica/conduta dupla/nenhumal!)
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43.6.4.1. Pressio de alimentacdo hidrdulica: Conduta tGnica: .......c....... |9 R Conduta dupla: ........
kPa
43.6.4.2. Pressdo de alimentagdo pneumatica: .......cccc...... Conduta dupla: ....ccoomeveennne. kPa

43.6.5. Presenca de um conector ISO 7638:200333P): sim/ndo(V»;

xviii) Na rubrica «Estrutura de protecio em caso de capotagem (ROPS)», o ponto 46.1 passa a ter a seguinte
redacdo:

«46.1. Equipamento de ROPS: obrigatério/opcional/normalizado!);

Xix

Rak

Na rubrica «Estrutura de protecio em caso de capotagem (ROPS)», os pontos 46.2.1 e 46.2.2 passam a ter a
seguinte redacio:

«46.2.1. No caso de arcos: rebativeis/ndo rebativeis!)

46.2.2. No caso de um arco rebativel:

46.2.2.1.  Funcionamento do rebatimento: nio assistido | parcialmente assistido | totalmente assistido!!);
46.2.2.2.1. ROPS rebativel operada manualmente: com ferramentas/sem ferramentas®)

46.2.2.4.  Mecanismo de bloqueamento: manual/automatico"»;

xx) Na rubrica «Lugares sentados (selins e bancos)», o ponto 49.5.1 passa a ter a seguinte redacio:

xxi) A rubrica «Plataforma(s) de carga», incluindo todos os seus pontos, passa a ter a seguinte redacio:

«Plataforma(s) de carga®3?

33.1.1. Comprimento da(s) plataforma(s) de carga: ........... mm
33.1.2. Largura da(s) plataforma(s) de carga: ........... mm
33.1.3. Altura da(s) plataforma(s) de carga acima do solo: ........ mm

33.2. Capacidade de transporte de «cargas em seguranga da plataforma declarada pelo
fabricante: ........... kg»;

(xxii) O titulo «Dispositivos de iluminagdo e sinaliza¢do luminosa» e o ponto 21.1 sdo suprimidos;
xxiii) Na rubrica «Engates mecanicos», o ponto 38.4 é substituido pelo seguinte:

«38.3. Engate mecnico a retaguarda

Tipo (em conformidade com o anexo XXXIV,
apéndice 1, do Regulamento Delegado (UE)
2015/208 da Comissdo):

Marca:

Designagdo de modelo do fabricante:

Marca ou niimero de homologagio (UE):
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Carga horizontal maxima/valor D#®*4). oo kgRN® | kg[kN® | L kg/kN®)
Massa rebocavel T 44 .......toneladas | .......toneladas | .......toneladas
Carga vertical mdxima admissivel no ponto de | ... kg ... kg ... kg
engate?):
Posicio do | Altura acima | minima ... mm ... mm ... mm
ponto de enga- | do solo,
te(62 .
méxima ... mm ... mm ... mm

Distincia em | minima ... mm ... mm ... mm

relacdo ao

plano vertical maxima ... mm ... mm ... mmy;

que passa

pelo  centro

do eixo da re-

taguarda

(xxiv) Na rubrica «Mecanismo de elevagdo de trés pontos», é aditado o seguinte ponto 39.2:

«39.2. Massa rebocdvel maxima®?: .................. kg»;

xxv) Todos os pontos da rubrica «Tomadas de forga» sdo substituidos pelo seguinte:

«51.2.  Principal tomada de forga: Posicdo: a frentefa retaguardajoutral!) (neste caso, especificar: ...

33)

51.3.  Tomada de forca secunddria ®%): Posicdo: a frente/a retaguardajoutral) (neste caso, especificar:

51.2.3. Opcional®?: Poténcia na tomada de forca (TF) a velocidade nominal (de acordo com o Cédigo

2129 da OCDE ou com a norma ISO 789-1:1990 (Agricultural tractors — Test procedures — Part
1: Power tests for power take-off)

Velocidade correspondente do motor Poténcia
Velocidade nominal (min-1) (kW)
na TF
(min-1) Principal tomada de | Tomada de for¢a |Principal tomada de| Tomada de forga
forga secundéria ®3): forga secunddria C3):

1-540
2-1 000
540E
1 000 E»;

b) O modelo 2 ¢ alterado do seguinte modo:
i) Na rubrica «Massas», o ponto 4.1.2.1.2 passa a ter a seguinte redacio:
«4.1.2.1.2. Carga vertical no ponto de engate da frente (S)**Mu; ........... |- kg
(i) Na rubrica <Massas», o ponto 4.1.2.2 ¢ substituido pelo seguinte:

«4.1.2.2. Massa(s) e pneu(s)
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Dimensao Largura da via [mm]
do pneu Classe Carga ver-
. m,du.mdo Raio de da Massa Massa U.C al ma-
Combi- o indice de carga . (o xima ad-
N . ) rola- maxima | mdxima | .
nagdo de| Eixo | capacidade do - . | missivel no
o men- admissivel | admissivel
pneus | n.° |de carga e ) pneu . . ponto de - (.
o . to por eixo |do veiculo Minima | Méxima
n. o simbolo [mm] por Ikg] () [kg] engate
da catego- pneu [kg] (*)
ria de ve- [ke] (%) (%)
locidade
1 1
2
2 1
2
1
2

(*)  De acordo com as especificacdes dos pneus.

(**) Carga transmitida ao centro de referéncia do engate em condicdes estdticas, independentemente do
dispositivo de engate; se a carga vertical maxima admissivel no ponto de engate, consoante o caso, for
indicada neste quadro, expandir o quadro do lado direito e assinalar a identificagdo do dispositivo de
engate no cabegalho da coluna; para veiculos das categorias R ou S, esta(s) coluna(s) refere(m)-se aos
dispositivos de engate a retaguarda, se os houver.

(*** Valor a fornecer apenas se a carga vertical mdxima admissivel no ponto de engate for inferior a
indicada nos pontos 38.3 e 38.4»;

iii) Na rubrica «Massas», 0 ponto 4.1.3 passa a ter a seguinte redacio:

«4.1.3. Carga(s) vertical(is) maxima(s) admissivel(is) no ponto de engate da retaguarda para rebocar um
segundo veiculo das categorias R ou S para cada configuragdo quadro/travagem do segundo veiculo

em causa39);

Categoria de veiculos R e S

Barra de tragdo

Barra de tragdo rigida

Eixo central

Travao
Sem travdes . ke . ke . kg
Travagem por inércia . ke . ke . ke
Travagem hidrdulica . ke . ke . ke
Travagem pneumdtica . ke . ke weon kg

iv) Na rubrica «Massas», é suprimido o ponto 4.1.5.2:

v) Na rubrica «Dimensdes principais», o ponto 4.2.1.3 passa a ter a seguinte redagdo:

«4.2.1.3. Altura (em ordem de marcha)®® mdxima

vi) Na rubrica «Dimensdes principais», o ponto 4.2.2.8 passa a ter a seguinte redacio:

«4.2.2.8. Largura da vial”); Mdxima: Eixo 1

Minima: Eixo 1

mm Eixo 2
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vii) Todos os pontos da rubrica «Travagem» sdo substituidos pelo seguinte:
«43.4.6. Sistema de travagem eletronico: sim/niofopcional)
43.5.1.  Transmissio da travagem: mecanica/ hidrostatica sem assisténcia/ assistida/integralmente assistida"

43.6.1.  Tecnologia do sistema de comando da travagem de um veiculo rebocado: hidrdulica/ pneumadtica/
elétrica/nenhuma!

43.6.4. Tipo de conexdes: conduta tinicajconduta dupla/nenhuma®
43.6.4.1. Pressio de alimentacdo hidrdulica: Conduta tnica: ........ kPa Conduta dupla: .......... kPa
43.6.4.2. Pressdo de alimentacdo pneumdtica: Conduta dupla: ..o kPay;

viii) A rubrica «Plataforma(s) de carga», incluindo todos os seus pontos, passa a ter a seguinte redagdo:

«Plataforma(s) de carga®3d

33.1.1. Comprimento da(s) plataforma(s) de carga: ....coocceuenn. mm
33.1.2. Largura da(s) plataforma(s) de carga: ........... mm

33.1.3. Altura da(s) plataforma(s) de carga acima do solo: .......cccc...... mm

33.2.  Capacidade de transporte de cargas em seguranga da plataforma declarada pelo fabricante: ..............
kg»;

ix) A rubrica «Dispositivos de iluminagdo e sinalizagdo luminosa» e o ponto 21.1 sdo suprimidos;
¢) As notas explicativas referentes ao apéndice 1 sdo alteradas do seguinte modo:
i) As notas explicativas (20) a (23) passam a ter a seguinte redagdo:
«(20) Indicar o tipo de combustivel por meio dos seguintes codigos:
P: gasolina
B5: gaséleo
E5: gasolina E5
M: mistura (para os motores a dois tempos)
O: outro.
(21) Indicar a disposicdo dos cilindros por meio dos seguintes c6digos:
LL: em linha
VemV
O: motor de cilindros opostos
S: motor monocilindrico

R: motor de émbolos rotativos.
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(22) Indicar o tipo de sistema(s) de mudanca de velocidades através dos codigos seguintes:
A: automadtica
M1: manual
M2: manual automatizada
C transmissdo continuamente varidvel (CVT)

W motor de cubo de roda
O: outra (indicar ...)

(23) Indicar a massa mdxima rebocdvel nos bracos de engate inferiores do mecanismo de elevacio de trés
pontos montado a retaguarda ou no préprio mecanismo de elevagio de trés pontos, tal como declarada
pelo fabricante.»

ii) A nota explicativa (24) é suprimida;
iii) A nota explicativa (33) passa a ter a seguinte redagio:
«(33) Riscar esta entrada do certificado de conformidade se ndo for aplicavel ao veiculo»;
iv) A nota explicativa (33d) passa a ter a seguinte redagio:
«(33d) Aplicavel apenas aos veiculos equipados com plataforma(s) de carga.»
v) E inserida a seguinte nota explicativa (33p):

«(33p) Apenas aplicdvel aos veiculos das categorias T e C autorizados a rebocar veiculos da categoria R ou S, se
equipados com um dispositivo de armazenamento de energia hidraulica.»

vi) A nota explicativa (37) é suprimida.
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ANEXO IV

O anexo IV do Regulamento de Execu¢do (UE) 2015/504 ¢ alterado do seguinte modo:

1) O ponto 2.1.1 passa a ter a seguinte redagio:

«2.1.1. As informacdes sobre a chapa devem ser claramente legiveis, indeléveis e incluir os seguintes dados, pela
ordem indicada, em conformidade com um dos dois modelos alternativos constantes do apéndice 1:»

2) O ponto 2.1.1.8 passa a ter a seguinte redacdo:

«2.1.1.8. A(s) massa(s) rebocével(eis) tecnicamente admissivel(eis) para cada configuragdo quadro/sistema de travagem
do veiculo rebocado das categorias R ou S em conformidade com o ponto 4.1.3 da ficha de informacdes
constante do anexo I, parte B, do presente regulamento(z), no seguinte formato: sem travdes “B-1”, travagem
por inércia “B-2”, travagem hidrdulica “B-3”, travagem pneumdtica “B-4”, barra de tracdo “T-1", barra de
tracdo rigida “T-2” e eixo central “T-3"»

3) O ponto 4.1.1.8. passa a ter a seguinte redagdo:

«4.2.1.8. AA(s) massa(s) rebocdvel(eis) tecnicamente admissivel(eis) para cada configuracio quadro/sistema de travagem
do veiculo rebocado das categorias R ou S em conformidade com o ponto 4.1.3 da ficha de informacdes
constante do anexo I, parte B, do presente regulamento?, no seguinte formato: sem travdes “B-17, travagem
por inércia “B-2”, travagem hidrdulica “B-3”, travagem pneumética “B-4”, barra de tracdo “T-1", barra de
tragdo rigida “T-2” e eixo central “T-3")»

4) O apéndice 1 ¢é substituido pelo seguinte:
«Apéndice 1

Exemplos de chapa regulamentar

1. MODELO A para veiculos da categoria T1b

SOFIA TRAKTOR WERKE.
T1b
e6*167/2013*01223
5DRH123UPAX000001
5590 kg
A-1: 2390 kg
A-2: 3200 kg
| T-1 T-2 T-3

B-1 3000 kg 4000 kg 2000 kg
B-2 3000 kg 4000 kg 2000 kg
B-3 6 000 kg 8 000 kg 4000 kg
B-4 12 000 kg 15 000 kg 9 000 kg
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2. MODELO B alternativo a0 MODELO A para veiculos da categoria T1b

SOFIA TRAKTOR WERKE. [ —— | T1 T2 T3
T1b B-1 3000 kg 4000 ke 2000 kg
e6*167/2013%01223
SDRH123UPAX000001 B-2 3000 kg 4000 kg 2000 kg
5590kg B-3 6 000 kg 8 000 kg 4000 ke
A-1: 2390 kg

3. MODELO C para a fase 1 de um veiculo da categoria C2a

JEAN NICOLE TRACTORS Ltd.
C2a FASE 1
€3*167/2013*14863
ZFS159000AZ000055
820 kg
A-1: 366 kg
S-2: 454 kg P: 255 kPa
| T-1 T-2 T-3
B-1 1 000 kg 2 000 kg 1 000 kg
B-2 1 000 kg 2000 kg 1 000 kg
B-3 2000 kg 3000 kg 2 000 kg
B-4 4000 kg 5000 kg 4000 kg

4. MODELO D alternativo ao MODELO C para a fase 1 de um veiculo da categoria C2a

JEAN NICOLE TRACTORS Ltd. [— | T-1 T-2 T-3
C2a FASE 1 B-1 1000 kg 2000 kg 1 000 kg
€3*167/2013%14863
820 kg B-3 2000 kg 3000 kg 2000 kg
A-1: 366 kg
S-2: 454 kg P: 255 kPa B-4 4000 kg 5000 kg 4000 kg
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5. MODELO E para veiculos da categoria R2a com barra de tragdo rigida

REMORQUES HENSCHLER SA.

R2a
e12*167/2013*00053
YA9EBS37009000005
2050 kg
A-0: 1100 kg
A-1: 850 kg
A-2: 1200 kg
| T-1 T-2 T-3
B-1 1 000 kg 1 000 kg 1 000 kg
B-2 1 000 kg 1 000 kg 1 000 kg
B-3 2000 kg 2000 kg 2000 kg
B-4 2000 kg 2000 kg 2000 kg

6. MODELO F alternativo ao MODELO E para veiculos da categoria R2a com barra de tragdo rigida

REMORQUES HENSCHLER SA.
R2a
e12*167/2013*00053
YA9EBS37009000005
2050 kg
A-0: 1100 kg
A-1: 850 kg
A-2: 1200 kg

| T-1 T-2 T-3
B-1 1000 kg 1000 kg 1000 kg
B-2 1000 kg 1000 kg 1000 kg
B-3 2 000 kg 2000 kg 2000 kg
B-4 2 000 kg 2 000 kg 2000 kg
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ANEXO V

O anexo V do Regulamento de Execucio (UE) 2015/504 é alterado do seguinte modo:
1) No apéndice 1, secgdo III, o ponto 2.1 passa a ter a seguinte redagdo:

«2.1. A homologagdo ¢ concedida em conformidade com o artigo 35.° do Regulamento (UE) n.° 167/2013 e a
validade da homologacio ¢é assim limitada a dd/mm/aa‘®.,
2) O apéndice 2 ¢ alterado do seguinte modo:
a) Na secgdo III, o ponto 4.1 passa a ter a seguinte redacdo:

«4.1. A homologagdo ¢ concedida em conformidade com o artigo 35.° do Regulamento (UE) n.° 1672013 e a

validade da homologagio é assim limitada a dd/mm/aa‘®).,

(b) A secgdo 2 passa a ter a seguinte redagdo:
«SECCAO 2
A presente homologagio UE diz respeito a veiculos incompletos e completados, variantes ou versdes.

1. Homologagdes de fases anteriores dos veiculos.

Variantes e versdes que estao
completas ou completadas (con-
soante o caso)”)

Nimero de homologacio Datado de Aplicdvel a (consoante

Fase UE 0 caso)

1
(veiculo de base)

2

2. Lista de requisitos aplicdveis ao modelo ou variante do veiculo incompleto homologado, tendo em conta o
ambito e a dltima alteracio de cada um dos atos regulamentares enumerados a seguir?.

Referéncia do | Com a redacio que
Elemento Objeto ato regula- | lhe foi dada e/ou na Aplicdvel as variantes
mentar fase de execugdo

3) No apéndice 4, secgdo IIl, o ponto 2.1 passa a ter a seguinte redacdo:

«2.1. A homologag¢do é concedida em conformidade com o artigo 35.° do Regulamento (UE) n.° 167/2013 e a
validade da homologacio ¢é assim limitada a dd/mm/aa‘®.,

4) No apéndice 5, sec¢do III, o ponto 2.1 passa a ter a seguinte redagdo:

«2.1. A homologacio é concedida em conformidade com o artigo 35° do Regulamento (UE) n.° 167/2013 e a

validade da homologacio ¢é assim limitada a dd/mm/aa®.,
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ANEXO VI

No anexo VII do Regulamento de Execugdo (UE) 2015/504, no apéndice 1, o ponto 4 passa a ter a seguinte redagdo:

«4. Desempenho da travagem

Medido de acordo com o anexo II do Regulamento Delegado (UE) 2015/68 da Comissdo, com a tltima redagdo que

Ihe foi dada pelo Regulamento Delegado (UE) da Comissio .../...(N0)
Quadro 1
Eixos do veiculo Eixos de referéncia
Massa eftatica Forca de travagem ne-| oL g Massa de ensaio |Forca de‘ travagem de- Velocidade
P) cessdria nas rodas (P senvolvida nas rodas
kg N km/h kg N km/h
Eixo 1
Eixo 2
Eixo 3
Eixo 4
(*) Ver ponto 2.1 do apéndice 1 do anexo VII do Regulamento (UE) 2015/68.
Quadro 11
Massa total do veiculo apresentado para hOMOIOZAGAD .....evevueumcermeumceeriienermiesnessssasnecssssassesesssassessssesssssssssessssesnecs kg
Forca de travagem NECESSATIA NAS TOUAS ...urvuueurreeusreeeseressseessseeessssesssssessssssessssssessssesssssesssssasessas esssessssessssssesssssessssssssssnsnns N
Bindrio de retardamento necessdrio no veio principal do sistema auxiliar de travagem .......coccmecennecesneccennne Nm
Bindrio de retardamento obtido no veio principal do sistema auxiliar de travagem (de acordo com o diagrama) ...
Nm
Quadro 111
Eixo de referéncia ......ccccooue. Relatério n.° ....coocceveunnnne Data ....cccooceveerrnene
.............................................. (cOpia anexa)
Tipo I Tipo III
Forca de travagem por eixo (N)
(Ver ponto 4.2.1 do apéndice 1 do anexo VII do
Regulamento (UE) 2015/68)
Eixo 1 T} = oo % F, T} = oo % F,
Eixo 2 Ty = oo, % F, Ty = oo % F,
Eixo 3 T3 = oo % F, Ty = oo, % F,

Curso previsto do atuador do travio (mm)

(Ver ponto 4.3.1.1 do apéndice 1 do anexo VII do
Regulamento (UE) 2015/68)

Eixo 1
Eixo 2

Eixo 3 83 T v $3 = i
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Esfor¢o médio ThA (N)
(Ver ponto 4.3.1.2 do apéndice 1 do anexo VII do
Regulamento (UE) 2015/68)
Eixo 1 ThA] T e, ThAl T e,
Eixo 2 ThA2 T e, ThA2 T e
Eixo 3 ThA3 T e ThA3 T e
Desempenho da travagem (N)
(Ver ponto 4.3.1.4 do apéndice 1 do anexo VII do
Regulamento (UE) 2015/68)
Eixo 1 Tl T e, Tl E RN
Eixo 2 Tz T e, Tz Fa RN
Eixo 3 T3 = T3 = s

Resultados do en-
saio de tipo 0 do
veiculo rebocado (E)

Tipo I a quente
(previsto)

Tipo IIl a quente
(previsto)

Desempenho da travagem do veiculo

(Ver pontos 2.3.3, 2.4.3 ¢ 2.5.5 do anexo II do
Regulamento (UE) 2015/68)
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ANEXO VII

O anexo VIII do Regulamento de Execucdo (UE) 2015/504 ¢ alterado do seguinte modo:
1) O ponto 1.1 passa a ter a seguinte redacio:

1.1. Para cada um dos atos regulamentares enumerados no anexo I do Regulamento (UE) n.° 167/2013, o modelo
dos relatorios de ensaio deve ser definido pelo servi¢o técnico em conformidade com as suas regras de boas
praticas.

2) Sdo aditados os seguintes pontos 3.3. a 3.4.2:
«3.3.  Relatérios de ensaio da travagem
Os modelos dos relatérios de ensaio da travagem constam dos apéndices 1 a 5.

3.4. Informagdes adicionais a inserir no modelo de relatério de ensaio referente aos procedimentos alternativos
para ensaios do tipo I e do tipo III dos travdes de veiculos rebocados (anexo VII, apéndice 1, do Regulamento
(UE) 2015/68) constante do apéndice 1

3.4.1. Numero do relatério de ensaio

O namero do relatério de ensaio é constituido por duas partes: uma parte de base e um sufixo que identifica
o nivel da questdo a tratar no relatrio de ensaio.

3.4.1.1. A parte de base, constituida, no maximo, por 20 carateres, e o sufixo devem estar claramente separados entre
si, por exemplo, por um ponto ou uma barra.

3.4.1.2. A parte de base do ntimero do relatério de ensaio apenas deve abranger os travdes que tenham o mesmo
identificador do travdo e o mesmo fator de travagem.

3.4.2.  Cddigo de ensaio

Complementarmente ao niimero do relatério de ensaio, um “cédigo de ensaio”, constituido por um méximo
de oito carateres (p. ex. ABC123), deve indicar os resultados do ensaio aplicdveis aos identificadores e a
amostra de ensaio, o qual é descrito pelos dados apresentados no ponto 3.7 do apéndice 1 do anexo VII do
Regulamento (UE) 2015/68.»

3) Sdo aditados os seguintes apéndices 1 a 5:

«Apéndice 1

Modelo de relatério de ensaio referente aos procedimentos alternativos para ensaios do tipo I e do tipo III dos
travdes de veiculos rebocados (anexo VII, apéndice 1, do Regulamento (UE) 2015/68)

Relatério do ensaio n.°

Parte de base: ID4- ....ooveeeereerenne.

Sufixo: ..

1. GENETALIAAAES  .erreeeeeeereeeeei ettt et bs e bs e e st 8 S8R 8RR 8 R8RSR 8 bbbt
1.1. Fabricante do €iX0 (NOME € ENAEIECO): ...ruumriemreremeeimereieeiereeeereeetse et essseesseessse s ssssessssesessse e oo

1.1.1. Marca do fabricante do €IX0: ....ooeeeeeeeereeeeeeinesesisesessssesssssesssssssssssssssssssssssssssssses

1.2. Fabricante do travdo (nome e enderego): ......ccowcrmrvernnnens

1.2.1. [dentificador dO travao ID 2= ... ceeeeseses sttt sssss s ssss st st ss s sss st sss s ss st ss s stssnstas

1.2.2. Dispositivo de regulagio automatica dos travdes: integrado/ndo integrado (¥)

1.3. Ficha de Informacdes do Fabricante:

2. Registo dos resultados do ensaio

Os dados que se seguem tém de ser registados para cada ensaio:

2.1. COIZO A0 ENSAIO: errrveerireimreeiiseeesiresesesesiseessseesssseseses e ese e sb e b bbb b ke bbb
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2.2 Amostra de ensaio: (identificagdo exata da variante ensaiada relativa a Ficha de Informagdes do Fabricante.)
2.2.1. Eixo

2.2.1.1.  Identificador do eixo: ID1- ....

2.2.1.2.  Identificacdo do €iX0 €NSAIAA0: ....ovivevverierieriisiirrsese sttt sse st ss s ssens

2.2.1.3.  Carga por eixo de ensaio (identificador Fe): ID3- .....coovcmcrumcrmimnecerinneceiineeesieseessssesssssessseesssssesssemessssnessssneses daN

2.2.2. Travao

2.2.2.1.  Identificador do travao: ID2- .....cocoevevveveeeeeereereeeeeeeeeee s

2.2.2.2.  1dentificacdo dO traVA0 ENSAIAAO: ...ovveereeereereieseeese et et cesecesseesss st st ss e ssse e bss bbb sttt

2.2.2.3.  Capacidade méxima de curso do travao (*): ......ceemmeeenmeeeenmeeessneeeinnenns

3.

2.2.2.4.  Comprimento efetivo da drvore de cames

2.2.2.5.  Varia¢des dos materiais de acordo com o anexo VII, apéndice 1, ponto 3.8, alinea m), do Regulamento
(UE) 2015681 wovereesesesesessesessesessesessesssseesesessesessesessaesessesesset et sessesee et seses et sessseessses et

2.2.2.6.  TambOT[dISCO O TTAVAO (¥) oreeuereereeemeeeseeeseteseeeseeessseessseessseesseessssessssecssseess st e ss e s ss bbb s bbb ss et

2.2.2.6.1. Massa de ensaio efetiva do diSCOMAMDOL (¥): .uuuevveumceeemerriieeeineeriineseessesssssessseesessssessssssessssessssssesesss sesesessssssessssssesssen

2.2.2.6.2. Diadmetro externo nominal do diSCO (M*): .oomrreerrrcsnrisnrsesnssissnsssnsssssssessssessssssssens e stennes

2.2.2.6.3. Tipo de arrefecimento do disco ventilado/ndo ventilado (*)
2.2.2.6.4. Com ou sem cubo integrado (¥)

2.2.2.6.5. Disco com tambor integrado — com ou sem funcio de travagem de estacionamento (¥) (**)

2.2.2.6.6. Relacdo geométrica entre as superficies de atrito do disco e a fixagdo do diSCO: .c.omevremeverernecerennecennnne.

2.2.2.6.7. MALErial de DASE: oottt ettt sttt a ettt

2.2.2.7.  Guarni¢do ou pastilha do travio (¥

2.2.2.7.1. FaDIICANLE: oot es s sas s sesas s sasssssnssasssssas

2.2.2.7.2. MATCA: eoeeeeeeeeevereteteteteeee et s st se s sttt eb s s s as e s s bbb s et et es et et et et e b e s e s e ae e e e et et e A et e b e s e as A s Attt b s s st es et et et et et e e e e s asasasas sttt esetetetenae

2.2.2.7.30 TIPO! oottt R R R SRR R R R AR R AR AR en

2.2.2.7.4. Método de fixacdo das guarni¢des/pastilhas nas maxilas/placas de suporte do travido (¥):

2.2.2.7.5. Espessura da placa de suporte, peso das maxilas ou outras informagdes descritivas (Ficha de Informagdes do
FADTICANTE) (¥): ooorrvenrireesreessiessiessisesssssssssssssss st sssssssss s sssssssssssssssesns

2.2.2.7.6. Material de base das maxilas/placa de suporte do travao (¥): ....cccoeeenmeermecerneceneeeeseeeeseeeeneeens

2.2.3. Dispositivo de regulagdo automdtica do travdo (ndo aplicdvel no caso do dispositivo integrado de regulacio
automadtica do travio) (¥)

2.2.3.1.  Fabricante (NOME € E€NAETECO): ..iuurrueureereeeseeeseeeseeesseessssesssseeessesessee s st st ss s sseesb et st ss e sbssesssnessseessnessnees

2.2.3.2. IMAATCAL vttt ettt et ettt et sebe s e s ese s e b eas b ebess s eaeebes sess s esesb s eseasae s e b eas s eAeab s eAe et s ete s et eas s esess s et et et ens s esenseseaenseneneasoe

22330 THPO! ittt R R

2,234, VEISAO: cueeieeeeeeeeeetetetee et s sttt et et b st as e bttt et bebesese s an et s et eteteasananananenes

2.2.4. Roda(s) (dimensdes, ver figuras 1A e 1B na ficha de informagdes relativa ao eixo e ao travdo do veiculo
rebocado no que diz respeito aos procedimentos alternativos para os ensaios do tipo I e do tipo III)

2.2.4.1.  Raio de rolamento de referéncia do pneu (R, a carga por €ixo de ensaio (F): eeeeecemmecemmmecemmeecrsmmenecesinnes



L 277/122

Jornal Oficial da Unido Europeia 13.10.2016

2.2.4.2.

2.2.5.
2.2.6.

2.2.6.1.
2.2.6.2.
2.2.6.3.
2.2.6.4.

2.3.

23.1.1

2.3.1.2

Dados da roda montada durante o ensaio:

Dimensdo do pneu [ Dimensdo da jante X, (mm) D, (mm) E, (mm) G, (mm)

Comprimento da alavanca le: .......coreonmrcennnscenescessescisessessssssesnnnne
Atuador do travdo

FaDTICANTE: ..ot

MATCA: vttt seane

TIPO: s

Nimero de identificagio (ENSAI0): ...vververrerrerrreereesssrssssssssssssssssssssssessnns

Resultados do ensaio (corrigidos de modo a ter em conta uma resisténcia ao rolamento de 0,01-F, e de 0,02°F,
respetivamente)

No caso de veiculos das categorias
— R1, R2, S1
— «R3a/R4a[S2a» (**¥)

— «R3b/R4b/S2b» cuja soma das massas tecnicamente admissiveis por eixo ndo seja superior a
10 000 kg (**%)

Em funcdo da velocidade mdxima de projeto e da resisténcia ao rolamento de 0,01 ou 0,02 indicada nos
quadros A a C seguintes, aplicar:

Coeficiente de resisténcia ao rolamento considerado R = 0,01 (abrangendo também os veiculos rebocados
especificados no ponto 2.3.1 acima com uma velocidade maxima de projeto superior a 40 kmj/h)

Quadro A: Aplicdvel a todos os veiculos rebocados especificados no
ponto 2.3.1 acima 0 I
Tipo de ensaio

3.5.1.4. 3.5.2.2. ou

3.5.2.3.

Apéndice 1 do anexo VII do Regulamento (UE) 2015/68, 3.5.2.4.

ponto:

Velocidade de ensaio km/h 40 40 40

Pressio no atuador do travido p, kPa —

Tempo de travagem min — 2,55 —

Forga de travagem desenvolvida T, daN

Eficiéncia de travagem T,[F, -

Curso do atuador s, mm —

Bindrio de acionamento dos travdes C, Nm —

Bindrio-limiar de acionamento dos travdes Cy, Nm

Coeficiente de resisténcia ao rolamento considerado R = 0,02 (abrangendo os veiculos rebocados Ra e Sa
especificados no ponto 2.3.1 acima com uma velocidade maxima de projeto ndo superior a 40 km/h)

Quadro B: Procedimento de ensaio alternativo aplicdvel a todos os
veiculos rebocados das categorias Ra e Sa 0 I
Tipo de ensaio

3.5.1.4. 3.5.2.2. ou

3.5.2.3.

Anexo VII, apéndice 2, ponto: 3.5.2.4.
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Quadro B: Procedimento de ensaio alternativo aplicével a todos os
veiculos rebocados das categorias Ra e Sa 0 [
Tipo de ensaio
Velocidade de ensaio km/h 40 40 40
Pressdo no atuador do travdo p, kPa —
Tempo de travagem min — 2,55 —
Forca de travagem desenvolvida T, daN
Eficiéncia de travagem T,/F, -
Curso do atuador s, mm —
Bindrio de acionamento dos travdes C, Nm —
Bindrio-limiar de acionamento dos travdes Ceg, Nm
2.3.1.3  Coeficiente de resisténcia ao rolamento considerado R = 0,02 (abrangendo os veiculos rebocados Ra e Sa
especificados no ponto 2.3.1 acima com uma velocidade maxima de projeto ndo superior a 30 km/h)
Quadro C: Procedimento de ensaio alternativo no caso de um vei-
culo rebocado com uma v, < 30 km/h 0 I
Tipo de ensaio
Apéndice 1 do anexo VII do Regulamento (UE) 2015/68, 3.5.1.4. 3.5.2.2. ou 3.5.2.4.
ponto: 3.5.2.3.
Velocidade de ensaio km/h 30 30 30
Pressdo no atuador do travdo p, kPa —
Tempo de travagem min — 3,90 —
Forca de travagem desenvolvida T, daN
Eficiéncia de travagem T,/F, -
Curso do atuador s, mm —
Bindrio de acionamento dos travoes C, Nm —
Bindrio-limiar de acionamento dos travdes Cy, Nm
2.3.2. No caso de veiculos das categorias

— «3a/R4a[S2a» (**¥)

— «R3b/R4b/S2b» cuja soma das massas tecnicamente admissiveis por eixo ndo seja superior a

10 000 kg ()

— «R3b, R4b, S2b», cuja soma das massas tecnicamente admissiveis por eixo seja superior a 10 000 kg;

Tipo de ensaio 0 111
Apéndice 1 do anexo VII do Regulamento (UE) 2015/68, 3.5.1.4. 3.5.3.1. 3.5.3.2.
ponto:
Velocidade de ensaio inicial km/h 60 60

Velocidade de ensaio final km/h
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Tipo de ensaio 0 |

Pressdo no atuador do travido p, kPa —

Namero de travagens - — 20 —

Duragdo do ciclo de travagem s — 60 —

Forca de travagem desenvolvida T, daN

Eficiéncia de travagem T,/F, -

Curso do atuador se mm —

Bindrio de acionamento dos travdes Ce Nm —

Binério-limiar de acionamento do travio C0O,e Nm —

3. Gama de aplicagdes

A gama de aplicaces especifica as variantes de eixoftravdo abrangidas pelo presente relatério de ensaio,
mostrando quais as varidveis abrangidas pelos diferentes codigos de ensaio.

4. Este ensaio foi realizado e os resultados apresentados em conformidade com o anexo VII, apéndice 1, do
Regulamento (UE) 2015/68.

No final do ensaio descrito no ponto 3.6 do apéndice 1 do anexo VII do Regulamento (UE) 2015/68,
considerou-se que os requisitos do ponto 2.2.2.8.1 do anexo I do Regulamento (UE) 2015/68 foram
satisfeitos/ ndo foram satisfeitos (*).

Servigo técnico (***)que realizou o ensaio

ASSINAtUTa: .vcvevevereveeeemrerenenene . Data: o
5. Entidade homologadora (****)
AsSSINAtura: .......ococeeevevemererenenns . Data: .o

(*)  Riscar o que ndo ¢ aplicavel.

(**)  Aplicavel apenas a travoes de disco.

(***) Caso estes veiculos tenham sido submetido ao ensaio do tipo III (comparar com ponto 2.3.1 ou 2.3.2+).

(****) A assinar por pessoas diferentes, ainda que o servico técnico e a entidade homologadora sejam uma sé entidade, ou, em
alternativa, que a entidade homologadora emita uma autoriza¢do distinta com o relatério.
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Apéndice 2

Modelo de relatério de ensaio para um dispositivo alternativo de regulacio automdtica dos travdes, prescrito no
ponto 3.7.5 do apéndice 1 do anexo VII do Regulamento (UE) 2015/68

Relatério de ensaio N.0 ...

1. Identificacdo

1.1. Eixo:

TEPOI R bR R s e b e
MOGELO: oottt a s sttt sa e aasnnns

Carga por eixo de ensaio (identificador F,): ID3- ... . daN

Relatério de ensaio n.° referente aos procedimentos alternativos para os ensaios do tipo I e do tipo III dos travdes
de veiculos rebocados (anexo VII, apéndice 1, do Regulamento (UE) 2015/68) ..ccovmereemmeceemmecemmeeesmneeenmnecessseceennns

1.2. Travao:

GUATTHGAD O TTAVAD: vvvurvereriereriesessseesssessssessssessssessssssssssssssssssss st st s st bS5 4 2RSS eSS RS RS eeR SRS R st s bbb

MATCA/TIPO! cvvvveerccrriemmeeesmienesesssisscssssisssesesssasseasssessssssssesssssesssessssssssessesssssesssesesmassosssesesmacssssssnmasssssssnaasssssens

1.3, ACIONAIMENTO: .oivivitititiiieeeeeetetete ettt et sesesebebeseseseseseseasas s s seseses st et esesesessesesesesesesebeseseses e ssasasasasas s sesesesesesebeseseseasasasanane

FADTICAIITE: oottt e sttt s et e e s s s s s s se e s s e es e st s s s ssaseassassassase s ssssasesseaesassssssssmsessassaseas

Tipo (CIINATO[AIAfrAGIMA) (¥): .eeveeereeeeeeeeeise i eeesee et ssss e sss e sssss s ees s sss e sss e s bs bbb

MOGELO: oottt s s s s a st a sttt es s e naasnaes

Comprimento da alavanca (I): .ottt es ettt es e e bbb mm

1.4.  Dispositivo de regulacdo automatica dos travdes:

FaDTiCante (NOME € ENAETECO): ..uriuurieerieeeiieeretseeesseessssessseesssssssssssssssssssssssssess st s s sse e st st st s s s s s sss st s st sbssnssaees

2. Registo dos resultados dos ensaios
2.1.  Desempenho do dispositivo de regulacio automdtica dos travdes

2.1.1. Desempenho a quente dos sistemas de travagem de servico determinado de acordo com o ensaio definido no
anexo VII, apéndice 1, ponto 3.6.2.1, alinea a), do Regulamento (UE) 2015/68: ....cccoomuermmeecrmmecemmnecrmmeccrsnecerenne
por cento

ou

Curso do atuador s, determinado de acordo com o ensaio definido no anexo VII, apéndice 1, ponto 3.6.2.1, ali-

nea b), do Regulamento (UE) 2015/68: ...cccovmeveermeeeemrerreenreneenns ... mm

2.1.2. Funcionamento livre de acordo com o anexo VII, apéndice 1, ponto 3.6.3, do Regulamento (UE) 2015/68: sim |
nao (¥)

3. Designacdo do servico técnicofentidade homologadora (*) que realizou 0 €nsaio: .....coocceeveeceenecerenecennnnee

4. Data do enSai0: ....ovevveveemmccerrermceeriesncessiesnasesseenne

5. Este ensaio foi realizado e os resultados apresentados em conformidade com o anexo VII, apéndice 1,

ponto 3.6.2, do Regulamento (UE) 2015/68.
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6. No final do ensaio descrito no ponto 5, considerou-se que os requisitos do ponto 2.2.2.8.1 do anexo I do
Regulamento (UE) 2015/68: foram satisfeitos/ ndo foram satisfeitos (¥)

7. Servico técnico (**) que realizou o ensaio
ASSINALULA: eoeeeencrcreereererrereeeresseaeeaes Data: ..oooeeeeeencrennee

8. Entidade homologadora (**)

ASSINATULA: e Data: ...

(*) Riscar o que ndo ¢ aplicavel.
(**) A assinar por pessoas diferentes, ainda que o servico técnico e a entidade homologadora sejam uma s6 entidade, ou, em alternativa,
que a entidade homologadora emita uma autorizagdo distinta com o relatério.
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Apéndice 3
Relatério de ensaio sobre o dispositivo de comando do sistema de travagem por inércia
1. FADIICANTE oovvvverrecrrerncrrernceienceeisncesasnecesessesesesee s essssesasssesssssec st sssse s esese s bes e e bbb bbb
2. Marca
3. Tipo:
4. Caracteristicas dos veiculos rebocados cujo dispositivo de comando é previsto pelo fabricante:
4.1. massa G, = kg
4.2, forca vertical estdtica admissivel no cabegote do dispositivo de tragdo ........comecereceneceeneceereeeiseeesecennee N
4.3, veiculo rebocado com barra de tragio rigida/veiculo rebocado de varios eixos com barra de tragdo articulada (¥)
5. Breve descricio
(Lista dos planos e desenhos cotados anexos)
6. Diagrama com o principio do comando
7. Curso s = mm
8. Relagdo de desmultiplicagdo do dispositivo de comando:
8.1. com dispositivo de transmissdo mecanica (¥)
THo = A€ et senens AEC oottt (**
8.2. com dispositivo de transmissdo hidrdulica (*)
I = e st ALE et (**)
B ()T R cm
Curso do cilindro PrinCIPAL Spy, weeecveeeeenccrrieereeriesersreiessecesssesmesesssesesssssssesssssesmessssssssessossessssssssessssmenns mm
Curso livre do cilindro principal §", . eis st ssssesssseesssesssses s seesssesenns mm
9. RESUILAAOS A0S NSAIOS: .eoruuirrveemmecrrrreermeerriessicersiasmeseessissiesssssesseesssssssesessssssassssssssec cessesssssssssnessssssssessssssmssssssssmsssssssnmassssesnnecs
9.1. Eficiéncia
com dispositivo de transmissA0 MECANICA (X) NI = covverreeeeerreeeesneeesseeessssesessssesssssseessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssessssssssssnnns
com dispositivo de transmissdo hidraulica (¥) Mg = e sssiseesssssesisesess s esssses s sssnaes
9.2. Forca suplementar K = ....c..ocecrmnecrincnsiecssisecssesecssereessssnecssssnecees N
9.3. Forga de compressdo MAXIMA D = ..ocooouuucrreemuicreeemmeeeesmssessesssssesssssssseessssssssesssssssseessssssssas sesseessssssssssosssssessessanssnenes N
9.4, For¢a de tragdo maxima D, = N
9.5. Limiar de SOLCItAGAO Kj = ooovveeecreeeeeneemmesesessssssesesssssnsssssssseessssssssesssssssessssssssssesss N
9.6. Perda de CUISO € CULSO LIVIC: ..orvuerreeercreincriesceiencseienesesissecssessesssesesssesessssssesssssssesss s sssssessssssesssasssssesssssssessssssessssssesesen
quando a posigdo do dispositivo de tracdo tem um efeito Sy (¥) = MM ooovvccvereecrrrreneccrrieeecermiereesssssesesssssesnessenns
com um dispositivo de transmissdo hidrdulica s" (*) = s"p, "I = correeernecennecenecie mm
9.7. Curso 1til do comando s = ... mm
9.8. Protetor contra sobrecargas conforme com o ponto 3.6 do anexo VIII do Regulamento (UE) 2015/68 exis-
te/ndo existe (¥)
9.8.1.  Se o protetor contra sobrecargas estiver montado antes da alavanca de transmissdo do dispositivo de comando
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9.8.1.1. Limiar de solicitagdo do protetor contra sobrecargas D, = N

9.8.1.2. Se o protetor contra sobrecargas do dispositivo de comando de inércia for mecanico (*)a for¢a maxima que o
dispositivo de comando de inércia pode desenvolver

T N
9.8.1.3. Se o protetor contra sobrecargas for hidrdulico (*)a pressio que o dispositivo de comando de inércia pode

desenvolver

Ch _ 2

Pmax/lh T Pop max T eeereeseeeressesessesses e s N/ecm

9.8.2.  Se o protetor contra sobrecargas estiver montado depois da alavanca de transmissdo do dispositivo de comando

9.8.2.1. Limiar de solicitagdo do protetor contra sobrecargasem que este € MECANICO () ..o.ouucreeeemrccremmemereemmesecsessasneceeens
Dopiitio = N

Se o protetor contra sobrecargas for hidraulico (*) . Dgpdn = N

9.8.2.2. Se o protetor contra sobrecargas for mecénico (¥),

a for¢a médxima que o dispositivo de comando de inércia pode desenvolver

9.8.2.3. Se o protetor contra sobrecargas for hidrdulico (¥),

a pressdo que o dispositivo de comando de inércia pode desenvolver

Pimax T Pop max T seeeeeeseeeeeeseeee e N/cm?
10. O dispositivo de comando acima descrito cumpre/ndo cumpre (*) os requisitos dos pontos 3, 4 e 5 do
anexo VIII do Regulamento (UE) 2015/68.
Assinatura: ....... Data: ...
11. Este ensaio foi realizado e os resultados apresentados em conformidade com o anexo VIII do Regulamento (UE)
2015/68.
Servico técnico (***)que realizou o ensaio
ASSINALUTA: e Data: .o
12. Entidade homologadora (***)
ASSINATUTA: ooeeecierecrernanes Data: ...

() Riscar o que ndo ¢ aplicdvel.

(* Indicar os comprimentos cuja razdo serviu para determinar iy, ou iy,

(***) A assinar por pessoas diferentes, ainda que o servigo técnico e a entidade homologadora sejam uma sé entidade, ou, em alternativa,
que a entidade homologadora emita uma autoriza¢io distinta com o relatério.



13.10.2016 Jornal Oficial da Unido Europeia L 277/129

Apéndice 4

Relatdrio de ensaio do travio

1. Fabricante
2. MATCA oo R R
3. TIPO b bR R Rt she e
4. «Massa mdxima» admissivel por 10da Gpy = .covceenecceneccrnnecernecrreceiecesiecesisecneee kg
5. Bindrio de travagem M* (especificado pelo fabricante de acordo com o ponto 2.2.23 do anexo VII do
Regulamento (UE) 2015/68) = . OO OO OO O OO OO OO P OUO OO TP RO TP . Nm
6. Raio de rolamento dindmico do pneu
Ripin T v s m; Ripax = o m
7. Breve descricdo
(Lista dos planos e desenhos cotados)
8. Diagrama com o principio da travagem
9. Resultado do ensaio:
Travdo mecanico (*) Travdo hidrdulico (¥)
9.1. Relacdo de desmultiplicacio 9.1.A.  Relagdo de desmultiplicacio
ig e (**) (***) i’g = (***)
9.2. Curso de aperto 9.2.A.  Curso de aperto
SB T et ... MM SB T st m
9.3. Aperto prescrito 9.3.A. Aperto prescrito
(curso de aperto (curso de aperto
PIESCIitO) Spx = wooeeeeuceemereeeemceeensecaensennas mm PIESCIit) Spx = wooeceerceeeeencemmreeensensenaenaans mm
9.4. Forca residual 9.4.A.  Pressio residual
P = et srseon N Po= eevermmemmseesiinnessssiisessssiiiesssssisssssssisnnens N/cm?
9.5. Coeficiente (caracteristica) 9.5.A. Coeficiente (caracteristica)
P T e m P T s .. m
9.6 Protetor contra sobrecargas conforme ao 9.6.A. Protetor contra sobrecargas conforme ao
ponto 3.6 do anexo VIII do Regulamento ponto 3.6 do anexo VIII do Regulamento
(UE) 2015/68 existe/ndo existe* (UE) 2015/68 existe/ndo existe*
9.6.1. Bindrio de travagem que ativa o protetor con- 9.6.1.A. Bindrio de travagem que ativa o protetor con-
tra sobrecargas tra sobrecargas
MOp =. Nm MOp = .. Nm
9.7. Forca para M* 9.7.A. Pressdo para M*

PX = e N P* = s N/cm?
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9.8.A.  Superficie do cilindro da roda
FRZ = s cm?
9.9.A.  (para travdes de disco)
Absorcdo volimica de fluido
Veo = . cm?
9.10. Desempenho do travdo de servico quando o veiculo rebocado faz marcha-atrds (ver figuras 6 e 7 do apéndice
1 do anexo VIII do Regulamento (UE) 2015/68)
9.10.1.  Bindrio de travagem mAxXimO fig. 6 M[ = ..coiciiiemuiiceieeeireceeeeiessecesessmeesesssseessssssssessssssssaessssssssesssssas sessassesssssesssseens Nm
9.10.1.A Bindrio de travagem MAXiMO fig. 7 My = ocoocevrmomeeermmiecemmieceesmianessessssneessssismneessssssasssssssmessssssss sessssmesssssssmnsseses Nm
9.10.2.  Curso MAXIiMO AAMISSIVEL S| = .....ceoeeeciiceeecreeiessesreeissee s sesssessessssesessssse s esss s ssssss s essess esss s essenssssssons mm
9.10.2.A Volume de fluido mdximo admissivel absorvido V, = .....cccoccermmreemnnecermisnecesrsieseenns cm’
9.11. Outras caracteristicas do travdo quando o veiculo rebocado faz marcha-atrds (ver figuras 6 ¢ 7 do apéndice 1
do anexo VIII do Regulamento (UE) 2015/68)
9.11.1.  Forga residual dO travao Py. = i cesissesss s ssssssssssssssssssssssssssessss s sessas s N
9.11.1.LA Pressdo residual do traVAO Pop = oeveeeereemmeieressieseesessssseseesssssesessssssessssassessessasseessssssssees st sssssseesssssssesssessennns N/cm?
9.11.2.  CaraCteriStiCa dO trAVAO P = oooeeeereceueceueeeseeesseesssessmmsseessseessssesbsseessseebese et bbb bbb bbbt b m
9.11.2.A  CaracteriStica dO trAVAD P’y = .ooocceeeeeeecreessmscesessssseesesssssessesssssesesssssesesessssseessesssseessesssss sosssssssessssseessosssssessessssasseessssenas m
9.12. Ensaios em conformidade com o ponto 7.5 do anexo VII do Regulamento (UE) 2015/68, se aplicavel
(corrigidos de modo a ter em conta uma resisténcia ao rolamento de 0,01 - g - Gg,)
9.12.1.  Ensaio de travagem do tipo 0
VelOCIdade de ENSAIO = .eceuuieereeireeeieieie ettt et b bbbt km/h
RAZAO A€ TFAVAZEIM = ooouivieerereeeseeeiseeessseeessssesesssessssssesesssesebes e ebes ksS4 E8E 8k bbbk %
Forca de comando = N
9.12.2.  Ensaio de travagem do tipo I
VElOCIAAdE A€ EMSAO = .orvireeerieereceeeecteeeeetee st ess e esss b sbs st ss s st km/h
RazA0 de travageml CONMIMUA = ..ccourereemeceeereeesereesssseesssssessssssesssssssssssesessssessssssesssssesssssses sessssssssesssssnsssssnessesns %
TEMPO dE LIAVAGEIM = .oooereerveeermccereasncesssesseessssssssesesssssseessssssssessssssssessssssssessssssssesssssassasesssssessssssssasssssssnesssssssnes minutos
DESEMPENNO @ QUENLE = .oocieerieereeeeseeeeseetseesseesseessssessssecssseesssee st et ssssecsseees et ss et s ebs e bs e bs et b et e et b s bs st et nees %
(expresso enquanto percentagem do resultado do ensaio do tipo O referido no ponto 9.12.1)
FOrga de COMANAO = ..ottt b s ses s s st ns s N
10. O travdo acima indicado estd/ndo estd (¥) conforme aos requisitos dos pontos 3 e 6 das condi¢des de ensaio

dos veiculos equipados com sistemas de travagem por inércia descritos no anexo VIII do Regulamento (UE)
2015/68.

O travdo pode/ndo pode (*) ser utilizado num sistema de travagem por inércia sem protetor contra sobrecargas.

ASSINATUTA: evvveverereveveeeeeeee e
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11. Este ensaio foi realizado e os resultados apresentados em conformidade com o anexo VIII do Regula-
mento (UE) 2015/68.

Servico técnico (****) que realizou o ensaio

Data: ASSINAULA: v
12. Entidade homologadora (****)
Data: Assinatura:

() Riscar o que ndo ¢ aplicavel.

(**)  Indicar os comprimentos que serviram para determinar i ou i’g

(***) Indicar os comprimentos cuja razdo serviu para determinar iHo ou ih.

(***) A assinar por pessoas diferentes, ainda que o servico técnico e a entidade homologadora sejam uma sé entidade, ou, em
alternativa, que a entidade homologadora emita uma autorizagdo distinta com o relatério.
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Apéndice 5

Relatério de ensaio de compatibilidade do dispositivo de comando do travdo por inércia, do dispositivo de
transmissdo e dos travoes do veiculo rebocado

3.1.

3.2.

4.1.

4.2.

4.3.

4.4.

4.5.

4.6.

4.7.

4.8.

4.9.

4.10.

5.1.

5.2.

Dispositivo de comando ........cccoveceernecernnne.

descrito no relatério de ensaio anexo (ver relatério de ensaio sobre o dispositivo de comando do sistema de

travagem por inércia)

Relagdo de desmultiplicagdo escolhida:

Travdes descritos no relatério de ensaio anexo

Dispositivos de transmissdo do veiculo rebocado

Breve descri¢do com o diagrama que mostra o principio

Relagdo de desmultiplicagdo e eficiéncia do dispositivo de transmissdo mecénica do veiculo rebocado

T R

MHT () = i

Veiculo rebocado

Fabricante

TIPO e s

Tipo de barra de tragdo: veiculo rebocado com barra de tragdo rigidajveiculo rebocado de varios eixos com barra

de tragdo articulada (¥)

Nimero de travdes, n =

Massa mdxima tecnicamente admissivel
Raio de rolamento dindmico do pneu, R* =
Impulso admissivel sobre o engate

D* = 0,10g Gy, (%) =

ou

D* = 0,067 g G, (*) =

Forca de travagem exigida B* = 0,50 g G, =

Forga de travagem B* = 0,49 g G, =
Compatibilidade — Resultados dos ensaios
Limiar de solicitacdo 100.K,/(g" G,) =

100 - Dy/(g - Gy) =
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T TS 11T 0 o N e T
CT T e N ke
5.5. GR = 11 GRy T coeeeeeeemceesmsceesssesesssesesssesssssssssssse s ess e ess s eses e e kg
5.6. Bindrio de travagem dos travdes n-M* /(B - R) =

5.6.1.  Um protetor contra sobrecargas na ace¢io do ponto 3.6 do anexo VIII do Regulamento (UE) 2015/68 estd |
ndo estd (*) instalado no dispositivo de comando de inércia | nos travdes (*)

5.6.1.1. se o protetor contra sobrecargas do dispositivo de comando de inércia for mecénico (¥)

SO N 12 I Y = R e

5.6.1.2. se o protetor contra sobrecargas do dispositivo de comando de inércia for hidraulico (*)

5.6.1.3. se o protetor contra sobrecargas estiver montado no dispositivo de comando por inércia:

limiar de SOLCItACA0 DIOP[D* = ...ooiveiereierrerieeriiseeesisesssasesesssses s sssssessssesesssesssse s s ssssse st essses st sssnees

5.6.1.4. se o protetor contra sobrecargas estiver montado no travio:

bindrio-limiar n © MOP/(B * R) = woceeveirceerrinrececrmiesersiesncesssismnesesssasmesssssssnsssssssnssssseesnecs

5.7. Sistema de travagem por inércia com dispositivo de transmissdo mecanica (*)

5.7. 1. TH = THO  THT = ettt s s nan

572 NH = qHO * THI = s s
573 |2 Roap !
.7.3. —+n. S rreerneeeeaenenns
P °| (D =K .nu)
sl
5.7.4. — T e
Sg * lg

5.7.5. RAZAO S'[IH = oot ceeasseescessssessessssseesssssssses s essss e sas e e iR
quando o veiculo rebocado faz marcha-atrds

5.7.6.  Para o bindrio de travagem quando o veiculo rebocado faz marcha-atrds, incluindo resisténcia ao rolamento

0,08:Z:GAR T R b Nm
5.8. Sistema de travagem por inércia com dispositivo de transmissdo hidrdulica (¥)
C T TR )5 57/

B-R 1

582 |——+ S

L’- p P T K )

s/

5.8.3. — T s

2sp * - n - Frz g
5,84, S/IN = oottt e e e e et ettt
5.8.5.  RAZAO S'[FHZ Sttt e a0 288

quando o veiculo rebocado faz marcha-atrds
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5.8.6.  Para o bindrio de travagem quando o veiculo rebocado faz marcha-atrds, incluindo resisténcia ao rolamento

0,08 - 8- Gp* R = oot eeseeseses e es et es et se ettt es ettt sttt et Nm
6. Curso diferencial a nivel do compensador do travdo de estacionamento

6.1.1.  Curso méaximo admissivel do compensador (para a frente) SCf = ....coovvreeeeeneceeneceeneeeeinecesesecessseessssesssseeesens mm
6.1.2.  Curso méaximo admissivel do compensador (PAra trds) SCI = ..oeceemecemrneeessseeessseesssseesssssessssesssssssesssesessnnes mm
6.1.3.  Curso méaximo admissivel diferencial do compensador scd = ......ccocecmecemneccrnnecernnecenne e mm
7. O sistema de travagem por inércia acima descrito cumpre/ndo cumpre (*)os requisitos dos pontos 3 a 10 do

anexo VIII do Regulamento (UE) 2015/68.
ASSINATULA .ooovverieeecirererisiaee, Data ..

8. Este ensaio foi realizado e os resultados apresentados em conformidade com o anexo VII do Regulamento
(UE) 2015/68.

Servico técnico (***) que realizou o ensaio .

ASSINALUTA .ooveveerererererereee s Data ..o

()  Riscar o que ndo ¢ aplicdvel.

(**) Indicar os comprimentos que serviram para determinar i, ou T

(***) A assinar por pessoas diferentes, ainda que o servigo técnico e a entidade homologadora sejam uma s6 entidade, ou, em alternativa,
que a entidade homologadora emita uma autorizagdo distinta com o relatério.».
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