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I Akty o charakterze nieustawodawczym

DYREKTYWY

* Dyrektywa Komisji 2014/93/UE z dnia 18 lipca 2014 r. zmieniajaca dyrektywe Rady 96/98/WE
w sprawie wyposazenia statkOw (1) ... 1

(") Tekst majacy znaczenie dla EOG

Akty, ktérych tytuly wydrukowano zwykla czcionka, odnosza si¢ do biezacego zarzadzania sprawami rolnictwa i generalnie zachowuja
wazno$¢ przez okreslony czas.

Tytuly wszystkich innych aktow poprzedza gwiazdka, a drukuje si¢ je czcionkg pogrubiona.
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II

(Akty o charakterze nieustawodawczym)

DYREKTYWY

DYREKTYWA KOMISJI 2014/93/UE
z dnia 18 lipca 2014 r.
zmieniajaca dyrektywe Rady 96/98/WE w sprawie wyposazenia statkow
(Tekst majacy znaczenie dla EOG)

KOMISJA EUROPEJSKA,
uwzgledniajac Traktat o funkcjonowaniu Unii Europejskiej,

uwzgledniajac dyrektywe Rady 96/98/WE z dnia 20 grudnia 1996 r. w sprawie wyposazenia statkow ('), w szczeg6lnosci
jej art. 17,

a takze majac na uwadze, co nastgpuje:

(1) Na potrzeby dyrektywy 96/98/WE zastosowanie powinny mie¢ aktualnie obowigzujgce wersje konwencji miedzy-
narodowych i norm dotyczacych badan.

(2)  Od czasu przyjecia ostatniego aktu zmieniajacego do dyrektywy 96/98/WE wszedt w zycie szereg zmian do
konwencji migdzynarodowych i stosownych norm dotyczacych badan. Zmiany te nalezy uwzgledni¢ w dyrektywie
96/98/WE.

(3) W tym samym okresic Miedzynarodowa Organizacja Morska i europejskie organizacje normalizacyjne przyjely
réwniez normy, w tym szczegélowe normy dotyczace badan, dla szeregu elementéw wyposazenia wymienionych
w zalgczniku A.2 do dyrektywy 96/98/WE lub uwazanych za istotne z punktu widzenia tej dyrektywy — mimo ze
nie zostaly one w tym zalaczniku wymienione. Nalezy zatem — stosownie do potrzeb — uwzgledni¢ te elementy
wyposazenia w zalgczniku A.1 lub przenie$¢ z zalacznika A.2 do zalgcznika A.1.

(4)  Nalezy zatem odpowiednio zmieni¢ dyrektywe 96/98/WE.

(5)  Nalezy zezwoli¢, aby w okresie przejsciowym wyposazenie niedawno poddane wymogom zharmonizowanym na
mocy niniejszej dyrektywy i wyprodukowane przed uplywem wyznaczonego terminu wdrozenia niniejszej dyrek-
tywy moglo by¢ wprowadzane do obrotu i umieszczane na statkach wspélnotowych.

(6)  Srodki przewidziane w niniejszej dyrektywie sa zgodne z opinig Komitetu ds. Bezpiecznych Mérz i Zapobiegania
Zanieczyszczeniom Morza przez Statki (COSS),

PRZYJMUJE NINIEJSZA DYREKTYWE:

Artykut 1
Zalacznik A do dyrektywy 96/98/WE zastepuje si¢ tekstem zawartym w zalaczniku do niniejszej dyrektywy.

Artykut 2

Wyposazenie wymienione w kolumnie 1 zalacznika A.1 jako przeniesione z zalacznika A.2, ktére zostalo wyproduko-
wane przed dniem 14 sierpnia 2015 r. zgodnie z procedurami przewidzianymi dla uznania typu obowigzujacymi na
terytorium panstwa czlonkowskiego przed tym terminem, moze by¢ nadal wprowadzane na rynek albo uzywane jako
wyposazenie statku wspolnotowego do dnia 14 sierpnia 2017 r.

() Dz.U. L 46 z 17.2.1996, s. 25.
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Artykut 3

1. Panstwa czlonkowskie przyjmuja i publikuja, najpdzniej do dnia 14 sierpnia 2015 r., przepisy ustawowe, wyko-
nawcze i administracyjne niezbgdne do wykonania niniejszej dyrektywy. Niezwlocznie przekazuja Komisji tekst tych
przepisow.

Pafistwa czlonkowskie stosuja te przepisy od dnia 14 sierpnia 2015 r.

Przepisy przyjete przez pafistwa czlonkowskie zawierajg odniesienie do niniejszej dyrektywy lub odniesienie takie towa-
rzyszy ich urzedowej publikacji. Metody dokonywania takiego odniesienia okreslane sg przez panstwa czlonkowskie.

2. Panstwa czlonkowskie przekazujg Komisji tekst podstawowych przepiséw prawa krajowego, przyjetych w dziedzinie
objetej niniejsza dyrektywa.

Artykut 4
Niniejsza dyrektywa wchodzi w zycie dwudziestego dnia po jej opublikowaniu w Dzienniku Urzgdowym Unii Europejskiej.

Artykut 5

Niniejsza dyrektywa skierowana jest do panstw czlonkowskich.

Sporzadzono w Brukseli dnia 18 lipca 2014 r.

W imieniu Komisji
José Manuel BARROSO
Przewodniczgcy



ZALACZNIK
LZAEACZNIK A

Ogolna uwaga do zalacznika A: odniesienie do prawidel SOLAS dotyczy wersji skonsolidowanej konwencji SOLAS z 2009 r.
Ogolna uwaga do zalacznika A: w przypadku niektérych nazw pozycji, w kolumnie 5. wskazano kilka wariantéw produktéw dopuszczalnych w ramach tej samej nazwy
pozydji. Poszczegblne warianty produktéw oddzielono kropkowang linig i przypisano im osobne przepisy. Do celéw certyfikacji nalezy odpowiednio wybra¢ jedynie wlasciwy
wariant produktu (na przyklad: A.1/3.3).

Wykaz uzytych skrotéw

A.1l, zmiana 1 dotyczaca dokumentéw zawierajacych normy inne niz wydane przez IMO.

A.2, zmiana 2 dotyczgca dokumentéw zawierajagcych normy inne niz wydane przez IMO.

AC, sprostowanie zmieniajgce dotyczace dokumentéw zawierajacych normy inne niz wydane przez IMO.

CAT, kategoria radaréw okre$lona w sekcji 1.3 IEC 62388 (2007)

Circ., okélnik.

COLREG, Migdzynarodowe przepisy o zapobieganiu zderzeniom na morzu.

COMSAR, Podkomitet IMO ds. Radiokomunikacji oraz Poszukiwar i Ratownictwa.

EN, norma europejska.

ETSI, Europejski Instytut Norm Telekomunikacyjnych.

FSS, Migdzynarodowy kodeks systeméw bezpieczenstwa pozarowego.

FTP, Migedzynarodowy kodeks stosowania procedur prob ogniowych.

HSC, Migdzynarodowy kodeks bezpieczenstwa jednostek szybkich.

IBC, Migdzynarodowy kodeks budowy i wyposazenia statkéw przewozacych niebezpieczne chemikalia luzem.

ICAO, Organizacja Migdzynarodowego Lotnictwa Cywilnego.

[EC, Migdzynarodowa Komisja Elektrotechniczna.

IGC, Migdzynarodowy kodeks budowy i wyposazenia statkéw przewozacych skroplone gazy luzem.

IMO, Migdzynarodowa Organizacja Morska.

ISO, Migdzynarodowa Organizacja Normalizacyjna.
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ITU, Migdzynarodowy Zwiazek Telekomunikacyjny.

LSA, Srodki ratunkowe.

MARPOL, Migdzynarodowa konwencja o zapobieganiu zanieczyszczaniu morza przez statki.

MEPC, Komitet Ochrony Srodowiska Morskiego.

MSC, Komitet Bezpieczefistwa Morskiego.

NOx, tlenki azotu.

Systemy O,/HC: systemy tlenowo-weglowodorowe.

SOLAS, Migdzynarodowa konwencja o bezpieczenstwie Zycia na morzu.
SOx, tlenki siarki.

Reg., prawidlo.

Res., rezolugja.

v/0TT 1
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ZALACZNIK A.1

WYPOSAZENIE, DLA KTOREGO W AKTACH MIEDZYNARODOWYCH ISTNIEJA JUZ SZCZEGOLOWE NORMY DOTYCZACE BADAN

Uwagi do calego zalacznika A.1

a) Uwagi ogdlne: oprocz wskazanych norm dotyczacych badaf, w odnosnych postanowieniach konwencji migdzynarodowych oraz w odpowiednich rezolucjach i okélnikach IMO istnieje
szereg wymagan, ktére nalezy sprawdzi¢ podczas badania typu (uznania typu) wedlug modutéw oceny zgodnosci przedstawionych w zalaczniku B.

b) Kolumna 1: dopuszcza si¢ stosowanie art. 2 dyrektywy Komisji 2012/32/UE (!) (6sma zmiana do zalacznika A do MED).
¢) Kolumna 1: dopuszcza si¢ stosowanie art. 2 dyrektywy Komisji 2013/52/UE (?) (dziewigta zmiana do zalacznika A do MED).

d) Kolumna 5: w przypadku powolania si¢ na rezolucje IMO stosuje si¢ jedynie normy dotyczace badan zawarte w odpowiednich czg$ciach zalgcznikéw do rezolucji, natomiast wylacza
si¢ stosowanie przepiséw samych rezolugji.

¢) Kolumna 5: zastosowanie maja aktualnie obowiazujace wersje konwencji miedzynarodowych i norm dotyczacych badan. Do celéw prawidlowego wskazania odpowiednich norm
podaje si¢ w sprawozdaniach z badan, certyfikatach zgodnosci i deklaracjach zgodnosci zastosowana norme dotyczaca badan i jej wersje.

f) Kolumna 5: w przypadku wskazania dwoch zestawéw norm dotyczacych badan (oddzielonych spéjnikiem »lub«) kazdy zestaw spelnia wszystkie wymagania badan zgodnie
z parametrami eksploatacyjnymi IMO; w zwiazku z tym badanie wedlug jednego zestawu norm jest wystarczajace dla wykazania zgodno$ci z wymogami odpowiednich aktéw
miedzynarodowych. Natomiast w przypadku uzycia innego separatora (przecinka) zastosowanie maja wszystkie wymienione pozycje.

g) Wymagania okre$lone w niniejszym zalaczniku pozostaja bez uszczerbku dla wymagan dotyczacych przewozu okreslonych w konwencjach migdzynarodowych.

1. Srodki ratunkowe

Kolumna 4: Stosuje si¢ okélnik IMO MSC/Circular 980, z wyjatkiem przypadkéw zastgpienia przez szczegdtowe instrumenty, o ktérych mowa w kolumnie 4.

Prawidta SOLAS 74 wraz

ze zmianami, w przypadku | Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami oraz odpowiednie Moduly oceny

Nr Nazwa pozycji gdy wymagane jest rezolucje i okdlniki IMO Normy dotyczgce badari zgodnosci
uznanie typu
1 2 3 4 5 6
Al1.1 Kola ratunkowe — Reg. 111/4, — Reg. 111/7, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
— Reg. X/3. — Reg. 11134, B+E
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8, B+F

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) I, I,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

() DzU. L 312 z 10.11.2012, s. 1.
() Dz.U. L 304 z 14.11.2013, s. 1.
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1 2 3 4 5

Al/1.2 Lampki pozycyjne do $rodkéw ratunko- | — Reg. III/4, Reg. 111/7, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
wych: — Reg. X[3. Reg. 11122, B +E
a) jednostek ratunkowych i fodzi ratow- Reg. 111/26 B+F

niczych, 8 ; ’
Reg III/32,
b) kot ratunkowych, eg ]
) Reg. 11134,
) paséw ratunkowych.
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, 1V,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
A1/1.3 Samoczynnie aktywowane sygnaly — Reg. 111/4, Reg. 111/7, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
dymne ko6t ratunkowych — Reg. X/3. Reg. 11134, B+E
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8, B+F
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, 1I,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
All1.4 Pasy ratunkowe — Reg. 11I/4, Reg. 111/7, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
— Reg. X/3. Reg. 111/22, B+E
Reg. 111/34, B+F
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, I,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
IMO MSC/Circ.922,
IMO MSC.1/Circ.1304.

A1[1.5 Kombinezony ratunkowe i kombinezony | — Reg. III/4, Reg. 111/7, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
ochronne, przeznaczone do noszenia — Reg. X[3 Reg. 111/22 B+F
razem B ' ’

Reg. 111/32, B+F

z pasem ratunkowym

a) kombinezony ratunkowe nieocie-
plone

Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,

90tz 1
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b) kombinezony ratunkowe ocieplone

¢) kombinezony ochronne

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, II,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
IMO MSC/Circ.1046.

A1[1.6 Kombinezony ratunkowe i kombinezony | — Reg. III/4, Reg. 111/7, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
ochronne, przeznaczone do noszenia bez | __ Reg. X/3. Reg. 111/22, B+F
pasa ratunkowego
a) kombinezony ratunkowe nieocie- Reg. 032, BrF

plone Reg. 11134,
b) kombinezony ratunkowe ocieplone IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
¢) kombinezony ochronne IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) I, II,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
IMO MSC/Circ.1046.
Al/1.7 Srodki ochrony cieplnej — Reg. 111/4, Reg. 111/22, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
— Reg. X/3 Reg. 111/32, B+E
Reg. 11134, B+F
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, II,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
IMO MSC/Circ.1046.
A1/1.8 Rakiety spadochronowe (pirotechniczne) | — Reg. III/4, Reg. 1I/6, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
— Reg. X[3. Reg. 11134, B+E
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8, B+F
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, 1II,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
A1/1.9 Pochodnie reczne (pirotechniczne) — Reg. 1I1/4, Reg. 111/34, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
— Reg. X[3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8, B+E
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, 1II, B +F

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
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A.1/1.10 | Plawki dymne (pirotechniczne) — Reg. 1II/4, Reg. 111/34, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
— Reg. X[3. IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, 1IL B+E
B+F
A.1/1.11 | Wyrzutnie linki ratunkowej — Reg. 111/4, Reg. II1/18, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
— Reg. X[3. Reg. 11134, B+E
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8, B+F
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) I, VII,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
A.1/1.12 | Pneumatyczne tratwy ratunkowe — Reg. 111/4, Reg. 111/13, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
— Reg. X/3. Reg. 111/21, B+E
Reg. 111/26, B+F
Reg. 11I[31,
Reg. 111/34,
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, 1V,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
IMO MSC/Circ.811.
A.1/1.13 | Sztywne tratwy ratunkowe — Reg. 111/4, Reg. 111/21, — IMO Res. MSC.81(70), B+D
— Reg. X[3. Reg. 11/26, — IMO MSC/Circ.1006. B+E
Reg. 11I[31, B+F

Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, IV,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
IMO MSC/Circ.811.

8/otT 1
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1 2 3 4 5
A.1/1.14 | Samoprostujace tratwy ratunkowe — Reg. 111/4, Reg. 111/26, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
— Reg. X[3. Reg. I11/34, B+E
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8, B+F
IMO Res. MSC 48(66)-(LSA Code) I, 1V,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
IMO MSC/Circ.809,
IMO MSC/Circ.811.
A.1/1.15 | Namiotowe dwustronne tratwy ratun- — Reg. 111/4, Reg. 111/26, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
kowe — Reg. X[3. Reg. 111/34, B+E
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8, B+F
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, IV,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
IMO MSC/Circ.809,
IMO MSC/Circ.811.
A.1/1.16 | Urzadzenia do swobodnego zwalniania | — Reg. III/4, Reg. 111/13, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
:;zztzv;gatunkowych (zwalniaki hydrosta- | Reg. X[3. Reg. 111/26, B+E
Reg. 111/34, B+F
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, IV,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
IMO MSC/Circ.811.
A1/1.17 | Lodzie ratunkowe: — Reg. 11I/4, Reg. 111/21, — IMO Res. MSC.81(70), B+D
a) lodzie wodowane z zurawikiem: — Reg. X/3. Reg. 111/31, — IMO MSC/Circ.1006. B+F
— cze$ciowo zamkniete, Reg. 111/34, G

— calkowicie zamknigte.

b) lodzie swobodnego spadku.

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, IV,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
IMO MSC.1/Circ.1423.
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1 2 3 4 5
A.1/1.18 | Sztywne todzie ratownicze — Reg. 111/4, Reg. 111/21, — IMO Res. MSC.81(70), B+D
— Reg. X[3. Reg. 1I1/31, — IMO MSC/Circ.1006. B+F
Reg. 111/34, G
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) I, V,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
A.1/1.19 | Pneumatyczne lodzie ratownicze — Reg. 111/4, Reg. 1I1/21, — IMO Res. MSC.81(70), B+D
— Reg. X/3. Reg. 11131, — 1SO 15372 (2000). B+F
Reg. 11134, G
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, V,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
A.1/1.20 | Szybkie lodzie ratownicze: — Reg. 1II/4. Reg. 111/26, — IMO Res. MSC.81(70), B+D
a) pneumatyczne Reg. 111/34, — IMO MSC/Circ.1006, B+F
b) sztywne IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) LV, — ISO 15372 (2000). G
) sztywne/pneumatyczne IMO MSC/Circ.1016,
IMO MSC/Circ.1094.
A.1/1.21 | Urzadzenia do wodowania z uzyciem — Reg. 111/4, Reg. 111/23, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
talii (Zurawiki) — Reg. X/3. Reg. 111/33, B+E
Reg. 111/34, B+F
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8, G
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, VI,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
A.1/1.22 | Urzadzenia do wodowania jednostek Pozycja przeniesiona do A.2[1.3

ratunkowych przez samosplyniecie

o1/ozz 1
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1 2 3 4 5
A.1/1.23 | Urzadzenia do wodowania lodzi ratun- | — Reg. IlI/4, Reg. 11116, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
kowych swobodnego spadku — Reg. X/3. Reg. 111/23, B+E
Reg. 111[33, B+F
Reg. 11134, G
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, VI,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
A.1/1.24 | Urzadzenia do wodowania tratw ratun- | — Reg. III/4, Reg. 111/12, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
kowych — Reg. X/3. Reg. I11/16, B+E
(zurawiki) Reg. I1I/34, B+F
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8, G
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, VI,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
A.1/1.25 | Urzadzenia do wodowania szybkich — Reg. 11I/4. Reg. 11126, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
todzi ratowniczych Reg. 111/34, B+E
(zurawiki) IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, VI. B+F
G
A.1/1.26 | Zwalniaki do wodowania: — Reg. 111/4, Reg. 111/16, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
a) fodzi ratunkowych i ratowniczych | — Reg. X/3. Reg. 111/34, B+E
(wodowanych z uzyciem talii) IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8, B+F
b) tratw ratunkowych  (wodowanych IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, IV, VI,
z uzyciem talii)
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
IMO MSC.1/Circ.1419.
A.1/1.27 | Morskie systemy ewakuacji — Reg. 111/4, Reg. III/15, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
— Reg. X/3. Reg. 11126, B+F
Reg. 111/34, G

Y10T°L°ST

[1d ]

forysfodoang nun Amopdzin yruuaizqg

11/0zz 1



1 2 3 4 5 6
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) I, VI,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
A.1/1.28 | Srodki ratownicze — Reg. 11I/4. — Reg. 111/26, — IMO Res. MSC.81(70), B+D
— Reg. 111/34, — IMO MSC/Circ.810. B+F
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) I, VI.
A.1/1.29 | Drabinki do wsiadania (do jednostek — Reg. 111/4, — Reg. /11, — IMO Res. MSC.81(70), B+D
ratunkowych) — Reg. III/11, — Reg. 111/34, — ISO 5489 (2008). B+F
— Reg. X/3 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code),
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code),
— IMO MSC.1/Circ.1285.
A.1/1.30 | Materialy odblaskowe — Reg. 111/4, — Reg. 11134, — IMO Res. A.658(16). B+D
— Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8, B+E
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) I, B+F
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
A.1/1.31 | Radiotelefon VHF do facznosci dwukie- | Pozycja przeniesiona do A.1/5.17 oraz A.1/5.18
runkowej do jednostek ratowniczych
A.1/1.32 | Transponder radarowy 9 GHz (SART) Pozycja przeniesiona do A.1/4.18
A.1/1.33 | Reflektor radarowy dla fodzi ratunko- — Reg. 11I/4, — Reg. 11134, — EN ISO 8729 (1998), B+D
wych i ratowniczych — Reg. X/3. — IMO Res A.384(X), — EN 60945 (2002) lacznie | B+E
(pasywny) — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8, z IEC 60945 Corrigendum 1|, g

(63)~(
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, IV, V,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO Res. MSC.164(78).

(2008).
lub
— EN ISO 8729 (1998),
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— IEC 60945 (2002) Iljcznie
z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008).

lub
— ISO 8729-1 (2010),

— EN 60945 (2002) I3cznie
z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008).

lub
— ISO 8729-1 (2010),

— IEC 60945 (2002) Iacznie
z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008).

A.1/1.34 | Kompas do todzi ratunkowych i ratow- | Pozycja przeniesiona do A.1/4.23
niczych
A.1/1.35 | Przeno$ny sprzet ga$niczy dla todzi Pozycja przeniesiona do A.1/3.38
ratunkowych i ratowniczych
A.1/1.36 | Silniki napgdowe todzi ratunkowych — Reg. 11I/4, — Reg. 11134, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
i ratowniczych — Reg. X/3. — IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) IV, V. B+E
B+F
A.1/1.37 | Zaburtowe silniki napedowe lodzi — Reg. 111/4, — Reg. 11134, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
ratowniczych — Reg. X/3. — IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) V. B+E
B+F
A.1/1.38 | Reflektory poszukiwawcze do ltodzi — Reg. 111/4, — Reg. 11134, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
ratunkowych i ratowniczych — Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8, B+E
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) 1, IV, V, B+F

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
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A.1/1.39 | Otwarte dwustronne tratwy ratunkowe | — Reg. III/4, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8, | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 [ B+D
— Reg. X/3. zalgcznik 10, HSC Code) zatacznik 10, B+F
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) I, — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,| 1SC Code) zalacznik 11.
zalacznik 11.
A.1/1.40 | Mechaniczna winda (podnosnik) dla Pozycja przeniesiona do A.1/4.48
pilota
A.1/1.41 | Wciggarki dla todzi ratunkowych i lodzi | — Reg. III/4, — Reg. 11I/16, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
ratowniczych — Reg. X[3. — Reg. 11I[17, B+E
a) todzi wodowanych z zurawikiem, — Reg. 123 B+F
b) lodzi swobodnego spadku, — Reg. 124 G
¢) tratw ratunkowych, — Reg. 11134
d) todzi ratowniczych, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
e) szybkich lodzi ratowniczych. — IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) I, VI,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
A.1/1.42 | Drabinka pilotowa Pozycja przeniesiona do A.1/4.49
A.1/1.43 | Sztywne/pneumatyczne lodzie ratowni- | — Reg. III/4, — Reg. 11I/21, — IMO Res. MSC.81(70), B+D
cze — Reg. X/3. — Reg. I11/31, — IMO MSC/Circ.1006, B +F
— Reg. 111/34, — 1SO 15372 (2000). G

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) I, V,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

v1loze 1

[ 1d ]

forysfodoang nun Amopdzin yuuarzg

Y10T°L°ST



2. Zapobieganie zanieczyszczaniu morza

Prawidta MARPOL 73/78
wraz ze zmianami,

Prawidla MARPOL 73(78 ze zmianami oraz odpo-

Moduly oceny

Nr Nazwa pozycji w przypadku gdy wyma- wiednie rezolucje i okdlniki IMO Normy dotyczace badari zgodnosci
gane jest uznanie typu
1 2 3 4 5 6
Al/2.1 Odolejacz (filtracyjne urzadzenie odole- | — zalgcznik I, | zalacznik I, Reg. 14, — IMO Res. MEPC.107(49), B+D
jajace zapewniajace poziom zawartosci Reg 14. — IMO MEPC.1/Circ.643. — IMO MEPC.1/Circ.643. B+E
oleju w oczyszczonej wodzie na wylocie
nieprzekraczajacy 15 ppm) B+F
Al[2.2 Wykrywacz rozdziatu faz olej/woda — zalgcznik I, | — zalacznik I, Reg. 32. — IMO Res. MEPC.5(XIII). B+D
Reg. 32. B+E
B+F
A1/23 Miernik zawartosci oleju — zalacznik I, | zalacznik I, Reg. 14, — IMO Res. MEPC.107(49), B+D
Reg. 14. — IMO MEPC.1/Circ.643. — IMO MEPC.1/Circ.643. B+E
B+F
A1/2.4 Przystawki filtrujgce do urzadzen odole- | Celowo pozostawiono puste miejsce
jajacych (zapewniajace poziom zawar-
toéci oleju w oczyszczonej wodzie na
wylocie nieprzekraczajacy 15 ppm)
A1[2.5 Systemy kontrolno-pomiarowe zrzutu — zalgcznik I, | — zalgcznik I, Reg. 31. — IMO Res. MEPC.108(49). B+D
oleju dla zbiornikowca olejowego Reg. 31, B+E
— IMO  MEPC.1/ B+F
Circ.761 Rev.1.
A1/2.6 Oczyszczalnie systemu $ciekéw fekal- — zalgeznik IV, | — zalacznik IV, Reg. 9. Do dnia 31 grudnia 2015 r.: B+D
nych Reg. 9. — IMO Res. MEPC.159(55). B+E
Od dnia 1 stycznia 2016 r.: B+F

— IMO Res. MEPC.227(64).
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1 2 3 4 5 6
A1[2.7 Spalarki okretowe — zalgcznik VI, | — zalgcznik VI, Reg.16, — IMO Res. MEPC.76(40). B+D
Reg. 16. — IMO MEPC.1/Circ.793 B+E
B+F
G
A1/2.8 Rodzaj analizatora NOx wykorzystujg- | — IMO Res. | — IMO Res. MEPC.176(58) - (Zmieniona | — IMO Res. MEPC.177(58) -|B+D
cego detektor chemiluminescencyjny MEPC.176(58) - konwencja MARPOL zalgcznik VI, Reg. 13); (NOx Technical code), B+E
(CLD) lub podgrzewany detektor chemi- | (Zmieniona — IMO Res. MEPC.177(58) - (NOx Technical | — IEC 60092-504:2001 lacznie
luminescencyjny (HCLD) do stosowania konwencja code 2008) z IEC 60092-504 Corr.1: B+F
w pokladowych systemach pomiaru MARPOL zatgcznik ’ 2011 e
bezposredniego VI, Reg. 13) — IMO Res. MEPC.198(62), '
— IMO MEPC.1/Circ.638.
A1/2.9 Sprzet wykorzystujgcy inne metody Pozycja przeniesiona do A.2[2.4
techniczne ograniczania emisji SOx
A.1/2.10 | Pokladowe systemy oczyszczania spalin | — IMO Res. | — IMO Res. MEPC.176(58) - (Zmieniona [ — IMO Res. MEPC.184(59). B+D
MEPC.176(58) - konwencja MARPOL zalgcznik VI, Reg. 4). B+E
(Zmieniona
konwencja B+F
MARPOL zalgcznik G
VI, Reg. 4),
— IMO Res.
MEPC.184(59).

3. Srodki ochrony przeciwpozarowej

Prawidta SOLAS 74 wraz
ze zmianami, w przypadku

Prawidta SOLAS 74 wraz ze zmianami oraz odpowiednie

Moduly oceny

Nr Nazwa pozycji gdy wymagane jest rezolucje i okdlniki IMO Normy dotyczace badan zgodnosci
uznanie typu
1 2 3 4 5 6
Al/3.1 Podstawowe pokrycia pokladow — Reg. 1I-2/4, — Reg. 1I-2/4, — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+ D
— Reg. 11-2/6, — Reg. 11-2/6, FTP Code). B+E
— Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, B+F

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
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1 2 3 4 5
A1[3.2 Gasnice przenos$ne — Reg. 1I-2/10, Reg. 11-2/4, — EN 3-7 (2004) facznie z A.1 |B+D
— Reg. X[3, Reg. 11-2/10, (2007), B+E
— MO Res. | — Reg. 11-2/18, — Eé\f 3-8 (2006) fgcznie z AC | p, g
MSC.98(73)-(FSS Reg. 1.2/19 (2007),
Code) 4. ' ’ — EN 3-9 (2006) lacznie z AC
Reg. 11-2/20, (2007),
IMO Res. A.951(23), — EN 3-10 (2009).
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
IMO Res. MSC.98(73)-(ESS Code) 4,
IMO MSC/Circ.1239,
IMO MSC/Circ.1275.

A1/33 Wyposazenie strazackie: odziez — Reg. 1I-2/10, Reg. 1I-2/10, Odziez ochronna do walki [B+D
ochronna (odziez stosowana przy — Reg. X3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, | % Osmiem: B+E
bliskim kontakcie z pozarem) — EN 469 (2005) lgcznie z Al

— IMO Res. | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7, 2 B+F
MSC.98(73)-(FSS (2006) oraz AC (2006).
: IMO Res. MSC.98(73)-(ESS Code) 3.
Code) 3.
Odziez ochronna do  walki
z ogniem - odziez odbijajgca
cieplo przeznaczona do wyspecja-
lizowanego pozarnictwa:
— EN 1486 (2007).
Odziez ochronna do  walki
z ogniem - odziez ochronna
z warstwg zewnetrzng odbijajacg
cieplo:
— ISO 15538 (2001) Level 2.
Al[3.4 Wyposazenie strazackie: buty — Reg. 1I-2/10, Reg. 1I-2/10, — EN 15090 (2012). B+D
— Reg. X/3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, B+E
— IMO Res. | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7, B+F

MSC.98(73)-(FSS
Code) 3.

IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 3.
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1 2 3 4 5
A1/3.5 Wyposazenie strazackie: rekawice Reg. 1I-2/10, — Reg. 1I-2/10, — EN 659 (2003) lacznie z A1 |B+D
Reg. X3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, (2008) oraz AC (2009). B+E
MO Res. | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7, B+F
MSC.98(73)-(FSS | __ |MO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 3
Code) 3. es. .98(73)-( ode) 3.
A.1/3.6 Wyposazenie strazackie: helm Reg. 1I-2/10, — Reg. 1I-2/10, — EN 443 (2008). B+D
Reg. X[3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, B+E
IMO Res. | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7, B+F
MSC.I8(73)-(FSS | __ MO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 3.
Code) 3.

A1/3.7 Niezalezne aparaty oddechowe na spre- Reg. 1I-2/10, — Reg. 1I:2/10, — EN 136 (1998) lacznie z AC |B+D
Zone powietrze Reg. X/3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, (2003), B+E
g)‘jv"i‘gan‘i‘g)iiili‘jcczhn)fcﬁdﬁg; IMO Res. | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7, | — EN 137 (2006). B+F

g ; R S MSC.98(73)-(FSS o . oraz w przypadku gdy aparaty sg
uzywaé maski ci$nieniowej. Code) 3. IMO Res. MSC.98(731(FSS Code) 3. przeznaczone do uzycia w wypad-
— oraz Wd przypa(.iku gdy alziakrati’l 53 P;ZFina‘ kach z udzialem tadunkow:
}C:é)lifkév(;; uzycia w wypadkach z udzialem | o 23269-3(2011).
— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC Code) 14,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC Code) 14.

A.1/3.8 Aparaty oddechowe zasilane sprezonym Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7. | — EN 14593-1 (2005), B+D

powietrzem IMO Res. — EN 14593-2 (2005) lacznie | B +E
MSC.36(63)-(1994 z AC (2005), B+F
HSC Code) 7 :

: — EN 14594 (2005) I3cznie

Uwaga:  niniejsze z AC (2005).
wyposazenie
stosuje si¢ jedynie
na jednostkach

szybkich zbudowa-
nych zgodnie
z kodeksem 1994
HSC Code.
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1 2 3 4 5 6

A1/3.9 Elementy instalacji tryskaczowych do — Reg. 1127, — Reg. 1127, — IMO Res. A.800(19). B+D
pomieszczen mieszkalnych, pomiesz- — Reg. 11-2/10 — Reg. 11-2/9 B+E
czen stuzbowych i stanowisk dowodze- ' ’ ' ’
nia, réwnowaznych instalagom przy- | — Reg. X3, — Reg. 11-2/10, B+F
wolanym W( plrliwidile 11-2/12 lfionwenq'i — IMO Res. | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

SOLAS 74 (tylko gtowice tryskaczowe MSC.98(73)-(FSS

i préba ich dzialania). Code) 8. — IMO Res. MSC.44(65),

(Niniejsza pozycja obejmuje dysze do — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
stalych instalacji tryskaczowych na — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 8.
jednostkach szybkich) — IMO MSC[Circ.912

A.1/3.10 | Glowice tryskaczowe do stalych insta- | — Reg. 1I-2/10, — Reg. 1I-2/10, — IMO MSC/Circ.1165, B+D
lacji cinieniowych na mgle wodng | _ peo x/3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, Dodatek A. B+E
przeznaczonych do przedziatéw
maszynowych i pompowni fadunko- — IMO Res. | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7, B+F
wych 1&43(&)95;(73)‘(“5 — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 7,

. — IMO MSC.1/Circ.1313.

A.1/3.11 | Odporno$¢ ogniowa przegréd klasy »A« | ‘A’ Class: — Reg.II-2/9, oraz, — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+ D
i »Be — Reg. 11:2/3.2. ‘A’ Class: FTP Code). B+E
a) przegrody klasy »Ac, B’ Class: — Reg. 112/3.2 — IMO MSC.1/Circ.1435 B+F
b) przegrody Klasy »Be. — Reg. 11-2/3.4. — IMO MSC/Circ.1120

— IMO MSC.1/Circ.1434
‘B Class:
— Reg. 1I-12/3.4.

A.1/3.12 | Urzadzenia zapobiegajace przedostaniu | — Reg. 1I-2/4, — Reg 1I-2/4, — EN ISO 16852 (2010), Wyposazenie
si¢ plomieni do zbiornikéw fadunko- | __ Reg. 11-2/16 — Reg 11-2/16 — IS0 15364 (2007) inne niz zawory:
wych na zbiornikowcach ' ’ ’ B+D

— IMO MSC/Circ.677.
B+E
B+F
Zawory:
B+F
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1 2 3 4 5
A.1/3.13 | Materialy niepalne — Reg. 1I-2/3, — Reg. 1I-2/3, — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+ D
— Reg. X[3. — Reg. 11-2/5, FTP Code). B+E
— Reg. 112/9, B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
A.1/3.14 | Materialy inne niz stal stosowane na Pozycja wilaczona do A.1/3.26 oraz A.1/3.27
rurociagi przechodzace przez przegrody
klasy »A« 1 »B«
A.1/3.15 | Materialy inne niz stal stosowane na — Reg. 1I-2/4, — Reg. 1I-2/4, Rury i faczniki: B+D
rurociagi oleju lub paliwa — Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) | — IMO Res. A.753(18). B+E
a) rury i laczniki z tworzyw sztucz- 7, 10, B+F
nych, — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) | Zawory:
b) zawory, 7, 10. — EN ISO 10497 (2010).
¢) laczniki  elastyczne  rurociggow — IMO MS(/Circ.1120.
i kompensatory, Laczniki elastyczne rurociggéw:
d) metalowe elementy  rurociagoéw — EN ISO 15540 (2001)
z elastycznymi i elastomerowymi — EN ISO 15541 (2001).
uszczelkami.
Metalowe elementy rurociggéw
z elastycznymi i elastomerowymi
uszczelkami.
— ISO 19921 (2005),
— 1SO 19922 (2005).
A.1/3.16 Drzwi przeciwpozarowe — Reg. 1I-2/9. — Reg. 1I-2/9. — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+ D
FTP Code). B+E
— IMO MSC.1/Circ.1319. B+F
A.1/3.17 | Elementy ukladu sterowania drzwi — Reg. 1I-2/9, — Reg. 1I-2/9, — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+ D
przeciwpozarowych. — Reg. X/3. — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7. FTP Code). B+E
Uwaga: w przypadku gdy w kolumnie 2 B+F

stosuje si¢ termin »elementy ukladuc,
moze to oznaczal, ze aby zapewni¢
spetnienie migdzynarodowych wymo-
géw, konieczne jest zbadanie pojedyn-
czego elementu, grupy elementéw lub
catego ukladu.
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A.1/3.18 | Materialy wykonficzeniowe powierzchni Reg. 1I-2/3, Reg. 1I-2/3, — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+D
oraz pokrycia podlogowe o W}aé.ciwo- Reg. 11-2/5, Reg. 11-2/5, FTP Code). B+E
$ciach wolnego rozprzestrzeniania
plomieni: Reg. 1I-2/6 for Reg. 1I-2/6, B+F
a) okleiny dekoracyjne, @).().( Reg. 1I-2/9,

b) zestawy farb, iﬁ%ﬂ 1129, for | __ MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
¢) pokrycia podlogowe, Reg. X[3. IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
d) pokrycia izolacji rurociagéw, IMO MSC/Circ.1120.
e) kleje stosowane w konstrukgji prze-

grod klasy »Ac«, »Be i »Cy,
f) membrana kanaléw palnych.

A.1/3.19 | Draperie, zaslony oraz inne zawieszane Reg. 11-2/3, Reg. 11-2/3, — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+ D

materialy tekstylne i folie Reg. 11-2/9, Reg. 11-2/9, FTP Code). B+E
Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, B+F
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
A.1/3.20 | Meble tapicerowane Reg. 11-2/3, Reg. 11-2/3, — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+ D
Reg. 11-2/5, Reg. 11-2/5, FTP Code). B+E
Reg. 11-2/9, Reg. 11-2/9, B+F
Reg.X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
A1/3.21 Skfadniki poscieli Reg. 11-2/3, Reg. 11-2/3, — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+ D
Reg. 11-2/9, Reg. 11-2/9, FTP Code). B+E
Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, B+F

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
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1 2 3 4 5
A.1/3.22 Klapy przeciwpozarowe — Reg. 1I-2/9. — Reg. 1I-2/9. — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+ D
FTP Code), B+E
B +F
A.1/3.23 | Niepalne przepusty kanalowe przez Pozycja przeniesiona do A.1/3.26
przegrody klasy »A«
A.1/3.24 | Przepusty kablowe przez przegrody Pozycja przeniesiona do A.1/3.26(a)
klasy »A«
A.1/3.25 | Ognioodporne okna i iluminatory klasy | — Reg. II-2/9. — Reg. 1I-2/9, — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+ D
PAC B — IMO MSC|Circ.1120. FTP Code). B+E
B+F
A.1/3.26 | Przejscia przez przegrody klasy »A« — Reg. 1I-2/9. — Reg. 1I-2/9, — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+ D
a) przejicia kabli elektrycznych, — IMO MSC.1/Circ.1276. (dotyczy jedynie (b)) FTP Code). B+E
b) przejscia  rurociagéw,  kanaléw, B+F
szybow itp.
A.1/3.27 | Przejicia przez przegrody klasy »B« — Reg. 1I-2/9. — Reg. 1I-2/9. — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+D
a) przejicia kabli elektrycznych, FTP Code). B+E
b) przejscia  rurociagéw,  kanaléw, B+F
szybow itp.
A.1/3.28 | Instalacje tryskaczowe (tylko glowice — Reg. 1I-2/7, — Reg. 1I-:2/7, — 1SO 6182-1 (2004). B+D
Zraszajace). — Reg. 11-2/10, — Reg. 11-2/10, lub B+E
. . — Reg. . — es. . - ode) 7, - cznie z +
(Niniejsza pozycja obejmuje dysze do Reg. X/3 IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, | EN 12259-1 (1999) I3 Al|B+F
stalych instalacji tryskaczowych na (2001), A2 (2004) oraz A3
jednostkach szybkich) — IMO Res. MSC.44(65), (2006),
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS Code) 8,
— IMO MS(C/Circ.912.
A.1/3.29 | Pozarnicze weze tloczne — Reg. 1I-2/10, — Reg. 1I-2/10, — EN 14540 (2004) Ifacznie |B+D
— Reg. X[3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, z A1 (2007). B+E
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7. B+F
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A1/3.30

Przeno$ne przyrzady do pomiaru
zawarto$ci tlenu i wykrywania gazéw
palnych

— Reg. 1I-2/4,
— Reg. VI/3.

— Reg. 1I-2/4,
— Reg. VI/3,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 15.

— EN 60945 (2002) I3cznie
z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008) lub IEC 60945 (2002)
facznie z IEC 60945 Corri-
gendum 1 (2008),

— IEC  60092-504  (2001)
facznie z IEC 60092-504
Corrigendum 1 (2011),

— IEC 60533 (1999),

oraz — odpowiednio — dla:

a) kategorii 1 (obszar bezpiecz-
ny):
— EN 50104 (2010),
— EN 60079-29-1 (2007).

kategorii 2 (atmosfera gazéw
wybuchowych):

— EN 50104 (2010),

— EN 60079-29-1 (2007),
— EN 60079-0 (2012),

— EN  60079-1  (2007)
facznie z IEC 60079-1
Corrigendum 1 (2008),

— EN 60079-10-1 (2009),
— EN 60079-11 (2012),
— EN 60079-15 (2010),
— EN 60079-26 (2007).

=

B+D
B+E
B+F

A1/3.31

Dysze do stalych instalagji tryskaczo-
wych na jednostkach szybkich

Pozycja zostala wykreslona, poniewaz obejmuja ja pozycje A.1/3.9 oraz A.1/3.28
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A.1/3.32 | Materialy ograniczajace rozprzestrze- Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+ D
nianie ognia (z wyjatkiem mebli) dla IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7. FTP Code). B+E

jednostek szybkich
B+F
A.1/3.33 | Materialy ograniczajace rozprzestrze- Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+D
nianie ognia do wyrobu mebli dla IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7. FTP Code). B+E

jednostek szybkich
B+F
A.1/3.34 | Przegrody ognioodporne dla jednostek Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+D
szybkich IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7. FTP Code). B+E
B+F
A.1/3.35 | Drzwi przeciwpozarowe dla jednostek Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, IMO Res. MSC.307(88)-(2010 [ B+ D
szybkich IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7. FTP Code). B+E
B+F
A.1/3.36 | Klapy przeciwpozarowe dla jednostek Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+ D
szybkich IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7. FTP Code). B+E
B+F
A.1/3.37 | Przejscia przez przegrody ognioodporne Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+D
na jednostkach szybkich: IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7. FTP Code). B+E
a) przejscia kabli elektrycznych, B+F

b) przejScia  rurociaggéw,  kanalow,
szybow itp.

A.1/3.38 | Przenoény sprzet gasniczy dla todzi Reg. 111/4, Reg. 111/34, — EN 3-7 (2004) lacznie z A1 |B+D
ratunkowych i ratowniczych Reg. X/3. IMO Res. A.951(23), (2007), B+E
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8, | — EN 3-8 (2006) facznie z AC | g, g

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) I, IV, V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000

HSC Code) 8.

(2007),

— EN 3-9 (2006) lacznie z AC

(2007),

— EN 3-10 (2009).
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A1/3.39 | Dysze dla rownowaznych (alternatyw- | — Reg. 1I-2/10, Reg. 1I-2/10, — IMO MSC/Circ.1165. B+D
;fzcilc)lZx?ggyﬁasgsgagﬂcﬁai?;CZZYCh — Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, B+E
pompowni ladunkowych IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7, B+F
IMO Res. MSC.98(73)-(ESS Code) 7,
IMO MSC.1/Circ.1313.
A.1/3.40 | Elementy systeméw o$wietlenia dolnego | — Reg. 1I-2/13, Reg. 1I-2/13, — IMO Res. A.752(18). B+D
— IMO Res. | — IMO Res. A.752(18), lub B+E
MSC.98(73)-(FSS IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 11. — IS0 15370 (2010). B+F
Code) 11.
A.1/3.41 | Awaryjne ucieczkowe aparaty odde- — Reg. 1I-2/13. Reg. 1I-2/13, — ISO 23269-1 (2008), oraz |B+D
chowe IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 3, ewentualnie: B+E
IMO MSC/Circ.849. B+F

Dla aparatow niezaleznych -
ucieczkowy aparat oddechowy
na sprezone powietrze w ukladzie
otwartym z  pelng  maskg
twarzowg lub pétmaska:

— EN 402(2003).

Dla aparatéw niezaleznych -
ucieczkowy aparat oddechowy
na sprezone powietrze w ukladzie
otwartym z kapturem ochron-
nym:

— EN 1146(2005).

Dla aparatow niezaleznych -
aparat oddechowy na sprezone
powietrze w ukladzie zamknie-
tym:

— EN 13794(2002).
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A.1/3.42 | Elementy instalacji gazu obojetnego — Reg. 1I-2/4. Reg. 11-2/4, — IMO MS(/Circ.353. B+D
IMO Res. A.567(14), B+E
IMO Res. MSC.98(73)-(ESS Code) 15, B +F
IMO MSC/Circ.353, G
IMO MSC/Circ.485,
IMO MSC/Circ.731,
IMO MSC/Circ.1120.

A.1/3.43 | Dysze systemu gasniczego urzadzenia Reg. 1I-2/1, Reg. 1I-2/1, — 1SO 15371 (2009). B+D
kuchennego do gotowania na glebokim Reg. 11-2/10, Reg. 11-2/10, B+E
tluszczu (typu automatycznego lub
recanego) Reg. X/3. IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7, B+F

IMO MSC.1/Circ.1433.
A.1/3.44 | Wyposazenie strazackie: linki bezpie- Reg. 1I-2/10, Reg. 1I-2/10, — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS | B+ D
czenstwa Reg. X/3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, Code) 3, B+E
MO Res. | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7, | — ;“{[}())CR?- MSC.307(88)-(2010 | p , g
MSC.98(73)-(FSS ode).
IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 3.
Code) 3.

A.1/3.45 | Elementy réwnowaznych stalych, gazo- Reg. 1I-2/10, Reg. 1I-2/10, — IMO MSC/Circ.8438, B+D
wych instalacji ga$niczych (czynnik Reg. X/3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, | — IMO MSC.1/Circ.1316. B+E
ga$niczy, zawory gtéwne i dysze wylo-

IMO Res. IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7, B+F

towe) przeznaczonych do przedzialow
maszynowych i pompowni fadunko-

wych

MSC.98(73)-(FSS
Code) 5.

IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 5,
IMO MSC/Circ.848,

IMO MSC.1/Circ.1313,

IMO MSC.1/Circ.1316.
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A.1/3.46 | Rownowazne stale, gazowe instalacje Reg. 1I-2/10, Reg. 1I-2/10, — IMO MSC.1/Circ.1270 acznie | B+ D
gasnicze dla przedzialéw maszynowych Reg. X/3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, z Corrigendum 1. B+E
(instalacje aerozolowe)

IMO Res. IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7, B+F
12405(%)92;(73%(}355 IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 5,
' IMO MSC.1/Circ.1270 facznie z  Corri-
gendum 1
IMO MSC.1/Circ.1313.

A.1/3.47 | Koncentraty dla stalych instalacji ga$ni- Reg. 1I-2/10. Reg. 1I-2/10, — IMO MS(/Circ.670. B+D
czych na piang o wy§olf1m stopniu IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 6. B+E
spienienia dla przedzialéw maszyno-
wych i pompowni fadunkowych. B+F
Uwaga: Instalacje gasnicze na piang
o wysokim stopniu spienienia, stale (w
tym instalacje, ktére dzialajg, wyko-
rzystujac powietrze z wnetrza pomiesz-
czenia, w ktérym funkcjonujg), dla
przedziatéw maszynowych i pompowni
fadunkowych, musza przej$¢ badania
z zatwierdzonym koncentratem,
zgodnie z wymogami organu administ-
racji.

A.1/3.48 | Elementy stalych, lokalnych instalacji Reg. 1I-2/10, Reg. 1I-2/10, — IMO MSC.1/Circ.1387. B+D
gasniczych wodnych dla przedziatéw Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, B+E
maszynowych kategorii »A«

T IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7. B+F
(dysze zraszajace i proba ich dzialania)

A.1/3.49 | Stale wodne instalacje gasnicze prze- Reg. 1I-2/19, Reg. 1I-2/19, — IMO MSC.1/Circ.1430. B+D
znaczone d(,) POMIESZCZEN TO-TO, Reg. 1I-2/20, Reg. 11-2/20, oraz  dodatkowe  wymagania [ B + E
pomieszczen dla pojazdéw i pomiesz- roicktowe dla:
czett Kategorii specjalnej Reg. X3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, | P™ o . B+F

IMO Res. | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7. | — Systemow  zatwierdzanych

MSC.98(73)-(FSS
Code) 7.

IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 7.

w oparciu o normy zgodnie
z Circ. 1430 klauzula 4:

— systemow zatwierdzanych
w  oparciu o wydajnosé
zgodnie z Circ. 1430 klau-
zula 5.
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A.1/3.50 | Odziez ochronna odporna na dzialanie | Pozycja przeniesiona do A.2/3.9
chemikaliow
A.1/3.51 | Elementy stalych instalacji wykrywania | — Reg. 1I-2/7, Reg. 11-2/7, Urzadzenia sterujgce i sygnaliza- | B +D
i sygnalizacji pozaru dla stanowisk cyjne. Instalacje elektryczne na
dowodzenia, pomieszczen stuzbowych, | — Reg. X3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, statkach: B+E
i A mieszkalnych, balkond
popieszein miestxa Byt DA KOnOw 1 Mo Res. | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7, | — EN  54-2 (1997) lacznie | B +F

kabinowych, przedzialéw maszynowych
i bezwachtowych przedzialéw maszy-
nowych

a) urzadzenia sterujace i sygnalizacyjne
b) urzadzenia zasilajace

¢) czujniki wykrywacze ciepta — punk-
towe czujki wykrywcze

d) czujniki wykrywcze dymu: punktowe
czujki wykrywcze wykorzystujace
$wiatlo rozproszone, $wiatlo prze-
chodzgce lub jonizacje

e) czujki wykrywcze plomieni: punk-
towe czujki wykrywcze

f) reczne przyciski pozarowe
g) izolatory zwarcia
h) urzadzenia wejscia/wyjScia

i) przewody

MSC.98(73)-(FSS
Code) 9.

IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

IMO MSC.1/Circ.1242.

z AC(1999) oraz A1(2006).

Urzadzenia zasilajace:

— EN  54-4  (1997) Ilacznie
z AC(1999), A1(2002) oraz
A2(2006).

Czujki wykrywcze ciepta — punk-
towe czujki wykrywcze:

— EN  54-5 (2000) I3cznie
z A1(2002).

Czujki wykrywceze dymu — punk-
towe czujki wykrywcze wykorzys-
tujagce  Swiatlo  rozproszone,
$wiatlo przechodzace lub joniza-

cje:

— EN  54-7 (2000) Iacznie
z A1(2002) oraz A2(2006).

Czujki wykrywcze plomieni -
punktowe czujki wykrywcze:

— EN 54-10 (2002) Ilacznie
z A1(2005).

Reczne przyciski pozarowe:

— EN 54-11 (2001) 13cznie
z A1(2005).

Izolatory zwarcia:

— EN 54-17 (2007) lgcznie
z AC(2007).
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Urzadzenia wejSciawyjscia:

— EN 54-18 (2005) I3cznie
z AC(2007).

Przewody:
— EN 60332-1-2 (2004).
— IEC 60092-376 (2003).

Oraz - odpowiednio — elek-
tryczne i elektroniczne instalacje
na statkach:

— IEC  60092-504  (2001)
facznie z IEC 60092-504
Corrigendum 1 (2011),

— IEC 60533 (1999).

A.1/3.52 | Przenosne i stacjonarne agregaty gasni- Reg. 1I-2/10, Reg. 1I-2/4, — EN 1866-1 (2007). B+D
cze Reg. X/3. Reg. 11-2/10, — EN 1866-3 (2013). B+E
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, | lub B+F

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7. | — ISO 11601 (2008).
A.1/3.53 | Urzadzenia do sygnalizacji pozaru — Reg. 11-2/7, Reg. 11-2/7, Sygnalizatory akustyczne B+D
sygnalizatory akustyczne Reg. X/3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, |— EN 54-3 (2001) lacznie | B +E
IMO Res. | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7, z A1(2002) oraz A2(2006), |,

MSC.98(73)-(FSS
Code) 9.

IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
IMO MSC.1/Circ.1313.

— IEC  60092-504  (2001)
facznie z IEC  60092-504
Corrigendum 1 (2011),

— IEC 60533 (1999).
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A.1/3.54 | Staly sprzet do analizy zawartosci tlenu | — Reg. II-2/4, — Reg. 1I-2/4, — IEC  60092-504  (2001) | B+D
i wykrywania gazu — Reg. VIJ3. — Reg. VIJ3, ?gfg;n dZumIElC(ZO61010),92_SO4 B+E
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 15. _ [C 60533 (1999) B+F
Dodatkowo dla systeméw hybrydowych O,/HC: oraz — odpowiednio — dla:
— IMO MSC.1/[Circ.1370. a) kategorii 4 (obszar bezpieczny)
— EN 50104 (2010).
b) kategorii 3 (atmosfera gazéw
wybuchowych)
— EN 50104 (2010),
— EN 60079-0 (2012),
— EN 60079-29-1 (2007).
Dodatkowo dla systeméw hybry-
dowych O,/HC:
— IMO MSC.1/Circ.1370.
A.1/3.55 | Pradownice uniwersalne — Reg. 1I-2/10, — Reg. 1I-2/10, Pradownice reczne dla strazy [B+D
(na prad zwarty i rozpylony) — Reg. X[3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, Eﬁiﬂ}g 1‘6:Pr3d°“’“i°e uniwer- | g 4 g
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7. B+F

— EN 15182-1 (2007) lacznie
z A1(2009),

— EN 15182-2 (2007) lacznie
z A1(2009).

Pradownice reczne dla  strazy
pozarnej — pradownice ze stru-
mieniem zwartym iflub stalym
kacie strumienia rozproszonego
PN 16:

— EN 15182-1 (2007) lacznie
z A1(2009).
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A.1/3.56 | Weze pozarnicze (zwijane) Reg. 1I-2/10, Reg. 1I-2/10, — EN 671-1 (2012) B+D
Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, B+E
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7. B+F
A.1/3.57 | Elementy instalacji gasniczych na piang Reg. 1I-2/10. Reg. 11-2/10.8.1, — IMO MSC/Circ.798. B+D
o $rednim stopniu spienienia — stale IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 14, B+E
instalacje poktadowe dla zbiornikowcow
IMO MSC.1/Circ.1239, B+F
IMO MSC.1/Circ.1276.
A.1/3.58 | Elementy instalacji gasniczych na piang Reg. 1I-2/10. Reg. 1I-2/10, — IMO MSC.1/Circ.1312. B+D
o niskim stopniu splerienia, przezna- IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 6, 14, — IMO MSC.1/Circ.1312/Corr.1. | B+E
czonych do ochrony przedzialow .
maszynowych i pokladéw zbiornikow- IMO MSC.1/Circ.1239, B+F
cow IMO MSC.1/Circ.1276,
A.1/3.59 | Piana do stalych instalacji gasniczych Reg. 1I-2/1, IMO Res. MSC.4(48)-(IBC Code) 11, — IMO MSC.1/Circ.1312. B+D
przeznaczonych dla chemikaliowcow IMO Res. | — IMO MSC/Circ.553. — IMO MSC.1/Circ.1312/Corr.1. | B+E
MSC.4(48)-(IBC BT
Code) 11
A.1/3.60 | Dysze do stalych ci$nieniowych insta- Reg. 1I-2/10. Reg. 1I-2/10, — IMO MSC.1/Circ.1268. B+D
lacji na mgle wodng przeznaczonych IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 7, B+E
dla balkonéw kabinowych
IMO MSC.1/Circ.1313.. B+F
A1/3.61 |a) wewnetrzne systemy na piang Reg. 1I-2/10. Reg. 1I-2/10, — IMO MSC.1/Circ.1384. B+D
o wysokim stopniu spienienia do IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 6. B+E
ochrony maszynowni oraz i p
+

pompowni tadunkowych,

b) zewnetrzne systemy na  piang
o wysokim stopniu spienienia do
ochrony maszynowni oraz
pompowni tadunkowych.
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Uwaga: wewnetrzne/zewngtrzne systemy
na piang o wysokim stopniu spienienia
do ochrony maszynowni i pompowni
fadunkowych przechodzg badania
z zatwierdzonym koncentratem,
zgodnie z wymogami organu administ-
racji.
A.1/3.62 | Proszkowe instalacje ga$nicze Reg. 1I-2/1. Reg. 1I-2/1, — IMO MSC.1/Circ.1315. B+D
IMO Res. MSC.5(48)-(IGC Code) 11. B +E
B+F
A.1/3.63 | Elementy ssacych system6éw wykrywania Reg. 1I-2/7, Reg. 11-2/7, — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS | B+ D
Zob. nota dymu Reg. 11-2/19, Reg. 11-2/19, Code) 10, B+E
b) w niniej- Reg. 11-2/20. Reg. 11-2/20, oraz dla: B+F
szym
i IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 10.
i‘a}lqczmku - (73K ode) Urzadzenr sterujgcych i sygnaliza-

cyjnych. Instalacji elektrycznych

na statkach:

— EN  54-2  (1997) Ilacznie
z AC(1999) oraz A1(2006).

Urzadzen zasilajacych:

— EN  54-4  (1997) lacznie
z AC(1999), A1(2002) oraz
A2(2006).

Aspiracyjnych czujnikéw wykryw-

czych dymu:

— EN 54-20 (2006) Igcznie
z AC(2008).

Oraz — odpowiednio — elektrycz-
nych i elektronicznych instalacji
na statkach:

— [EC  60092-504  (2001)
facznie z IEC 60092-504
Corrigendum 1 (2011),

— IEC 60533 (1999).
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oraz — odpowiednio — dla atmos-

fery wybuchowej:

— EN 60079-0 (2012).
A.1/3.64 | Przegrody klasy C — Reg. 11-2/3. — Reg. 11-2/3, — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 | B+ D
Zob. nota — Reg. 11-2/9. FTP Code). B+E
b) w niniej- B+F
szym
zalaczniku
Al
A.1/3.65 | Staly system wykrywania gazow weglo- | — Reg. 1I-2/4. — Reg. 1I-2/4, — IMO MSC.1/Circ.1370, B+D
Zob. nota | Wodorowych — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) 16, — EN 60079-0 (2012). B+E
ﬁ’lﬁmme" — IMO MSC.1/Circ.1370. — EN 60079-29-1 (2007), B+F

Y
zalaczniku — IEC  60092-504  (2001)
Al facznie z IEC 60092-504
Corrigendum 1 (2011),

— IEC 60533 (1999).
A.1/3.66 | Systemy oznaczania drég ewakuacyj- — Reg. I:2/13. — Reg. 1I-12/13, — IMO MSC.1/Circ.1168. B+D
Zob. nota gi’Ch Stosﬁwane W,ZaSt‘%PSFV‘?"' przypo- — IMO MSC.1/Circ.1168. B+E
b) w niniej- | d1ogowych systeméw oSwietlenia i p
szym
zakaczniku
Al
A.1/3.67 | Pianowe urzadzenia gasnicze na plat- | — Reg. 1I-2/18. — Reg. 1I-2/18. — EN 13565-1 (2003) facznie | B+ D
Zob. nota | formie Smiglowcowej — IMO MSC.1/Circ.1431. z Al (2007). B+E
¢) w niniej- B+F
szym
zalaczniku
Al
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. Wyposazenie nawigacyjne
Uwagi do sekcji 4: wyposazenie nawigacyjne.

Kolumna 5:

Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastepujgcych norm odniesienia dla cyfrowych interfejséw urzadzen i systeméw nawigacji i radiokomunikacji morskiej:
— IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11) - Cz¢$¢ 1: Jeden méwigcy, wielu stuchajacych
— IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09) - Cze$¢ 2: Jeden moéwiacy, wielu stuchajacych, transmisja szybka
— IEC 61162-3 ed1.1 skonsolidowana z pierwsza zmiang (2010-11) - Cze$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— IEC 61162-3 ed1.0 (2008-05) - Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— IEC 61162-3-am1 ed1.0 (2010-06) pierwsza zmiana - Cz¢$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06) - Czgs¢ 450: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych - Systemy wzajemnej komunikacji migdzy statkami o malej masie
Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastepujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejsow urzadzen i systeméw nawigacji i radiokomunikacji morskiej:
— EN 61162-1 (2011) - Czg$¢ 1: Jeden méwigcy, wielu stuchajacych
— EN 61162-2 (1998) - Czeéé 2: Jeden méwigcy, wielu stuchajacych, transmisja szybka
— EN 61162-3 (2008) - Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— EN 61162-3-am1 (2010) pierwsza zmiana - Cze$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— EN 61162-450 (2011) - Czgs¢ 450: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych - Systemy wzajemnej komunikacji migdzy statkami o malej masie

Prawidla SOLAS 74 wraz
ze zmianami, w przypadku | Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami oraz odpowiednie

Moduly oceny

Nr Nazwa pozycji gdy wymagane jest rezolucje i okdlniki IMO Normy dotyczace badan zgodnosci
uznanie typu
1 2 3 4 5 6
Al/4.1 Kompas magnetyczny — Reg. V/18, — Reg. V/[19, — 1SO 1069 (1973), B+D
Klasy A dla statkéw — Reg. X/3, — IMO Res. A.382(X), — 1SO 25862 (2009), B+E
— IMO Res. | — IMO Res. A.694(17), — EN 60945 (2002) lacznie z IEC | B +F
MSC.36(63)-(1994 | IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, 60945 Corrigendum 1 (2008). G

HSC Code) 13,

— IMO Res.
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13.

lub
— 15O 1069 (1973),
— I1SO 25862 (2009),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

— IEC 60945 (2002) facznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008).
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1 2 3 4 5
Al/4.2 Urzadzenie do okreslania i przeka- | — Reg. V/18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
zywania kursu (metoda magne- — Reg. V/19 — IMO Res. A.694(17) 60945 Corrigendum 1 (2008), B+E
tyczna) — seria EN 61162;
— Reg. X3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, ’ B+F
— MO Res. | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | — 1SO 22090-2 (2004), lacznie |
MSC.36(63)-(1994 IMO Res. MSC.116(73) z Corrigendum 2005,
HSC Code) 13, o8 A ’ — EN 62288 (2008).
— 1 Res. 191 .
— IMO Res. MO Res. MSC.191(79) lub
MSC~97g 3)-(2000 — IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
HSC Code) 13. 60945 Corrigendum 1 (2008),
— seria IEC 61162.
— ISO 22090-2 (2004), Ilacznie
z Corrigendum 2005,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A1[43 Zyrokompas — Reg. V/18. — Reg. V/19, — EN ISO 8728 (1998), B+D
— IMO Res. A.424(XI), — EN 60945 (2002) tacznie z IEC | B+E
— IMO Res. A.694(17), 60945 Corrigendum 1 (2008), B+F
— IMO Res. MSC.191(79). — seria EN 61162, G
— EN 62288 (2008). .
lub
— ISO 8728 (1997),
— IEC 60945 (2002) Iacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),
— seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
Al/4.4 Radar Pozycja przeniesiona do A.1/4.34, A.1/4.35 oraz A.1/4.36
A.1/4.5 Urzadzenie do automatycznego Pozycja przeniesiona do A.1/4.34

prowadzenia nakreséw radaro-
wych (ARPA)
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A1[4.6

Echosonda

Reg. V/18,
Reg. X/3,

IMO Res.

MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 13,

IMO Res.

MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13.

Reg. V/19,

IMO Res. A.224(V1I),

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res. MSC.74(69) zalacznik 4,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
IMO Res. MSC.191(79).

EN ISO 9875 (2001) fgcznie
z 1SO Technical Corrigendum 1:
2006,

EN 60945 (2002) lacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

seria EN 61162,
EN 62288 (2008).

ISO 9875 (2000) lacznie z ISO
Technical Corrigendum 1: 2006,

IEC 60945 (2002) tgcznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

seria IEC 61162,
IEC 62288 Ed.1.0(2008).

B+D
B+E
B+F

Al/47

Urzadzenie do pomiaru predkosci
i przebytej drogi (SDME)

Reg. V/[18,
Reg. X/3,

IMO Res.

MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 13,

IMO Res.

MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13.

Reg. V/[19,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.824(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res. MSC.96(72),

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
IMO Res. MSC.191(79).

EN 60945 (2002) tgcznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

EN 61023 (2007),
seria EN 61162,
EN 62288 (2008).
lub

IEC 60945 (2002) fgcznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

IEC 61023 (2007),
seria IEC 61162,
IEC 62288 Ed.1.0(2008).

B+D
B+E
B+F
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A.1/4.8 Wskaznik kata wychylenia steru, | Pozycja przeniesiona do A.1/4.20, A.1/4.21 oraz A.1/4.22
predkosci obrotowej i skoku
A.1/4.9 Wskaznik predkosci zwrotu — Reg. V/[18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
— Reg. X[3, — IMO Res. A.526(13), 60945 Corrigendum 1 (2008), |p . g
— IMO Res. | — IMO Res. A.694(17), — seria EN 61162, B+F
MSC36(63)-(1994 | __ \O Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — 1SO 20672 (2007), G
HSC Code) 13, — EN 62288 (2008)
o Res. | — MO Res. MSC97(73)-(2000 HSC Code) 13, :
MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.191(79). lub
HSC Code) 13. — IEC 60945 (2002) facznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),
— seria IEC 61162,
— 1SO 20672 (2007),
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A.1/4.10 Radionamiernik Celowo pozostawiono puste miejsce
Al/4.11 Odbiornik systemu Loran-C — Reg. V/18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
— Reg. X/3, — IMO Res. A.694(17), 60945 Corrigendum 1 (2008), |, g
— MO Res. | — IMO Res. A.818(19), — EN 61075 (1993), B+F
MSC.36(63)-(1994 | _ 1\ Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162, G

HSC Code) 13, 5 " ‘
— MO Res. | — MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,

MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.191(79).
HSC Code) 13.

lub

EN 62288 (2008).

[EC 60945 (2002) tgcznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

IEC 61075 (1991),
seria IEC 61162,
[EC 62288 Ed.1.0(2008).
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Al/4.12 Odbiornik systemu Czajka — Reg. V/18, Reg. V/19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
— Reg. X[3, IMO Res. A.694 (17), 60945 Corrigendum 1 (2008), | g, g
— IMO Res. | — IMO Res. A.818 (19), — EN 61075 (1993), B+F
MSC.36(63)-(1994 IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Setia EN 61162, G
HSC Code) 13, — EN 62288 (2008)
MO res IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, :
MSC.97(73)-(2000 IMO Res. MSC.191(79). lub
HSC Code) 13. — IEC 60945 (2002) facznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),
— IEC 61075 (1991),
— seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A1/4.13 Odbiornik systemu Decca—Naviga- | Celowo pozostawiono puste miejsce
tor
Al/4.14 Odbiornik $wiatowego satelitar- | — Reg. V/18, Reg. V/19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
nego systemu nawigacyjnego — Reg. X[3 IMO Res. A.694(17) 60945 Corrigendum 1 (2008), B+E
(GPS) B — EN 61108-1 (2003),
IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code), B+F
MSC.36(63)-(1994 IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code), — seria EN 61162, G

HSC Code) 13,

— IMO Res.

MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13.

IMO Res. MSC.112(73),
IMO Res. MSC.191(79).

lub

EN 62288 (2008).

IEC 60945 (2002) tgcznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

IEC 61108-1 (2003),
seria IEC 61162,
IEC 62288 Ed.1.0(2008).
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1 2 3 4 5 6
A1/4.15 Odbiornik $wiatowego satelitar- — Reg. V/[18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC | B+D
nego systemu nawigacyjnego — Reo. X/3 — IMO Res. A.694(17 60945 Corrigendum 1 (2008), B+E
(GLONASS) & XP3 e A0917) — EN 61108-2 (1998)
— IMO Res. | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, ’ B+F
MSC.36(63)-(1994 | _ 1\ Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162, G
HSC Code) 13, — EN 62288 (2008)
— IMO Res. MSC.113(73), '
— IMO Res. lub
MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.191(79).
HSC Code) 13. — IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),
— IEC 61108-2 (1998),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
Al/4.16 System kontroli kursu (HCS) — Reg. V/[18. — Reg. V/[19, — ISO 11674 (2006), B+D
— IMO Res. A.342(IX), — EN 60945 (2002) tacznie z IEC | B+E
— IMO Res. A.694(17) 60945 Corrigendum 1 (2008), B+F
— IMO Res. MSC.64(67) zatacznik 3, — seria EN 61162, G
— IMO Res. MSC.191(79). — EN 62288 (2008).
lub
— 1SO 11674 (2006),
— IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
Al[4.17 Mechaniczna winda (podnosnik) | Pozycja przeniesiona do A.1/1.40
dla pilota
A1/4.18 Transponder radarowy 9 GHz — Reg. II1/4, — Reg. II1/6, — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
(SART) — Reg. IV[14 — Reg. IV[7 60945 Corrigendum 1 (2008), B+E
B+F
G
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— Reg. V/[18,
— Reg. X3,

— IMO Res.

MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 13,

— IMO Res.

MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13.

IMO Res. A.530(13),
IMO Res. A.802(19),
IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code)
8, 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code)
8, 14,

ITU-R M.628-3(11/93).

13)
19
17

— EN 61097-1 (2007).
lub

— IEC 60945 (2002) fgcznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

— IEC 61097-1 (2007).

A.1/4.19 Sprzet radarowy dla jednostek Pozycja przeniesiona do A.1/4.37
szybkich
A.1/4.20 Wskaznik kata wychylenia steru | — Reg. V/18, Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
— Reg. X[3, IMO Res. A.694(17), 60945 Corrigendum 1 (2008), |p ., g
— IMO Res. | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — seria EN 61162, B+F
MSC.36(63)-(1994 IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | — 150 20673 (2007), G
HSC Code) 13, — EN 62288 (2008)
IMO Res. MSC.191(79). :
— IMO Res. lub
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. — IEC 60945 (2002) facznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),
— seria IEC 61162,
— SO 20673 (2007),
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A.1/4.21 Wskaznik obrotéw Sruby — Reg. V/18, Reg. V/19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
— Reg. X3, IMO Res. A.694(17), 60945 Corrigendum 1 (2008), |, g
— IMO Res. | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162, B+F
MSC.36(63)-(1994 IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | — SO 22554 (2007), G

HSC Code) 13,

IMO Res. MSC.191(79).

— EN 62288 (2008).
lub
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— IMO Res.

MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13.

IEC 60945 (2002) tgcznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

seria IEC 61162,
ISO 22554 (2007),
IEC 62288 Ed.1.0(2008).

A1/4.22 Wskaznik skoku Sruby — Reg. V/18, Reg. V/19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
— Reg. X/3, IMO Res. A.694(17), 60945 Corrigendum 1 (2008), |, g
— IMO Res. | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — seria EN 61162, B+F
MSC.36(63)-(1994 IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | — SO 22555 (2007), G
HSC Code) 13, — EN 62288 (2008)
IMO Res. MSC.191(79). :
— IMO Res. lub
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. — IEC 60945 (2002) facznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),
— seria IEC 61162,
— SO 22555 (2007),
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A.1/4.23 Kompas do fodzi ratunkowych — Reg. 1I1/4, Reg. 111/34, — 1SO 1069 (1973), B+D
i ratowniczych — Reg. X/3, IMO Res. MSC.48(66)-(LSA Code) IV, V, — 1SO 25862 (2009), B+E
— IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) | — IEC 60945 (2002) tgcznie z IEC | B +F
MSC.36(63)-(1994 8, 13, 60945 Corrigendum 1 (2008). G
HSC Code) 13, IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code)
— IMO Res. 8, 13.
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13.
A.1/4.24 Urzadzenie do automatycznego Pozycja przeniesiona do A.1/4.37
prowadzenia nakreséw radaro-
wych (ARPA) dla jednostek szyb-
kich
A.1/4.25 Urzadzenie do automatycznego Pozycja przeniesiona do A.1/4.35

Sledzenia ech radarowych (ATA)
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1 2 3 4 5 6
A.1/4.26 Urzadzenie do automatycznego Pozycja przeniesiona do A.1/4.38
Sledzenia ech radarowych (ATA)
dla jednostek szybkich
A1/4.27 Elektroniczna pomoc nakresowa | Pozycja przeniesiona do A.1/4.36
(EPA)
A.1/4.28 System mostka zintegrowanego Pozycja przeniesiona do A.2/4.30
A.1/4.29 Rejestrator danych z podrozy — Reg. V/[18, — Reg. V|20, IEC 60945 (2002) facznie z IEC | B+ D
statku (VDR) — Reg. V|20, — IMO Res. A.694 (17), 60945 Corrigendum 1 (2008), B+F
— Reg. X/3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Setia IEC 61162, B+F
— IMO Res. | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | — IEC 61996-1 (2013-05). G
MSC.36(63)-(1994 | IMO R 191 [EC 62288 Ed.1.0(2008)
HSC Codey 13, O Res. MSC.191(79),
— 1 . . .
— MO Res. MO Res. MSC.333(90)
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13.
A.1/4.30 System zobrazowania map elek- | — Reg. V/[18, — Reg. V/[19, EN 60945 (2002) facznie z IEC | B+D
tronicznych i informacji nawiga- | __ Reg. X/3 — IMO Res. A.694(17) 60945 Corrigendum 1 (2008), |p . g
cyjnej (ECDIS) wraz z urzadze- o T ' seria EN 61162
niem rezerwowym i systemem — IMO Res. | — IMO Res. MSC.36(63)—(1994 HSC COde) 13 ’ B+F
zobrazowania map rastrowych MSC.36(63)-(1994 | __ 1\ Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | — EN 61174 (2008), G
(RCDS) ASC Code) 13, 1 res. MSC 191079) EN 62288 (2008).
— IMO Res. ' ’ ’
MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.232(82), |
HSC Code) 13. — IMO SN.1/Circ.266. IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
[Cire 60945 Corrigendum 1 (2008),
[Jednostka rezerwowa ECDIS oraz RCDS maja ol )
zastosowanie wylacznie w  przypadku, gdy seria [EC 61162,
funkcje te sa przewidziane w systemie ECDIS. IEC 61174 (2008),
Fe.lkt przep’rowadzenia badaﬁ’ t}/ch fuchji powi- IEC 62288 Ed.1.0(2008).
nien zosta odnotowany w $wiadectwie
modutu B.].
A.1/4.31 Zyrokompas dla jednostek szyb- | — Reg. X/3, — IMO Res. A.694(17), ISO 16328 (2001), B+D
kich — MO Res. | — IMO Res. A.821(19), EN 60945 (2002) lacznie 7z IEC | B + E
MSC.36(63)(1994 | _ 1o Res. MSC.36(631-(1994 HSC Code) 13 60945 Corrigendum 1 (2008), |5, r
HSC Code) 13, es. MSC.36(631-199 ode) 13,
G
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— IMO Res.

MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13.

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
— IMO Res. MSC.191(79).

— seria EN 61162,
— EN 62288 (2008).
lub

— ISO 16328 (2001),

— IEC 60945 (2002) lacznie z [EC
60945 Corrigendum 1 (2008),

— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).

A1/4.32 Uniwersalny sprzet systemu auto- | — Reg. V/18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
matycznej identyfikacji (AIS) — Reg. X/3, — IMO Res. A.694 (17), 60945 Corrigendum 1 (2008), |5, g
— IMO Res. | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — seria EN 61162, B+F
MSC.36(63)-(1994 | IMO Res. MSC.74(69), — EN 61993-2 (2013), G
HSC Code) 13, — EN 62288 (2008)
MO Res, | — MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, .
MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.191(79), lub |
HSC Code) 13. — ITUR M. 1371-4(2010). — IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
( ) 60945 Corrigendum 1 (2008),
Uwaga: ITU-R M. 1371-4(2010) ma zastosowanie 2 IEC 61162
wylacznie  zgodnie z  wymogami IMO | — S¢4 IEC 61162,
Res.MSC.74(69). — IEC 61993-2 (2012),
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A.1/4.33 System kontroli drogi — Reg. V/[18. — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC | B+ D
(dzialajacy przy predkosci statku — IMO Res. A.694(17), 60945 Corrigendum 1 (2008), B+E
;);1 rer}ir(liicr)neél(r)lej gzrfgk;)éci manew- — IMO Res. MSC.74(69), — seria EN 61162, B+F
Wi weztow
— IMO Res. MSC.191(79). — EN 62065 (2002), G

— EN 62288 (2008).
lub

— IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

— seria IEC 61162,
— IEC 62065 (2002),
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
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1 2 3 4 5
A1/4.34 Sprzet radarowy CAT 1 — Reg. V/[18. Reg. V/19. — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
IMO Res. A.278(VIII), 60945 Corrigendum 1 (2008), |B+E
IMO Res. A.694(17), — seria EN 61162, B+F
IMO Res. A.823(19), — EN 62288 (2008), G
IMO Res. MSC.191(79), — EN 62388 (2008).
IMO Res. MSC.192(79), lub
ITU-R M. 1177-4(04/11). — IEC 60945 (2002) lacznie z [EC
60945 Corrigendum 1 (2008),
— seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
— IEC 62388 Ed.1.0(2007).
A1/4.35 Sprzet radarowy CAT 2 — Reg. V/[18. Reg. V[19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC | B+ D
IMO Res. A.278(VIII), 60945 Corrigendum 1 (2008), B +E
IMO Res. A.694(17), — seria EN 61162, B+F
IMO Res. MSC.191(79), — EN 62288 (2008), G
IMO Res. MSC.192(79), — EN 62388 (2008).
ITU-R M. 1177-4(04/11). lub
— IEC 60945 (2002) facznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),
— seria IEC 61162,
— [EC 62288 Ed.1.0(2008).
— IEC 62388 Ed.1.0(2007).
A.1/4.36 Sprzet radarowy CAT 3 — Reg. V/[18. Reg. V/19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
IMO Res. A.278(VIII), 60945 Corrigendum 1 (2008), |B+E
IMO Res. A.694(17), — seria EN 61162, B+F
IMO Res. MSC.191(79), — EN 62288 (2008), G
IMO Res. MSC.192(79), — EN 62388 (2008).
ITU-R M. 1177-4(04/11). lub
— IEC 60945 (2002) Iacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
— IEC 62388 Ed.1.0(2007).
A1/4.37 Sprzet radarowy dla jednostki — Reg. X/3, IMO Res. A.278(VIII), — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
szybkiej (CAT 1H i CAT 2H) — IMO Res. IMO Res. A.694(17), 60945 Corrigendum 1 (2008), |B+E
MSC.36(63)-(1994 IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — seria EN 61162, B+F
HSC Code) 13, G
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— IMO

Res.

MSC.97(73)-(2000

HSC Code) 13.

IMO Res

. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,

IMO Res. MSC.191(79),
IMO Res. MSC.192(79),
ITU-R M. 1177-4(04/11).

— EN 62288 (2008),
— EN 62388 (2008).
lub

— IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
— IEC 62388 Ed.1.0(2007).

A.1/4.38 Uznany sprzet radarowy z opcja | — Reg. X3, IMO Res. A.278(VIII), — EN 60945 (2002) facznie z IEC | B+ D
mapy, tj.: — MO Res. IMO Res. A.694(17), 60945 Corrigendum 1 (2008), |p . g
a) CAT 1C MSC.36(63)-(1994 IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — seria EN 61162, B+F
b) CAT 2C HSC Code) 13, — EN 62288 (2008)
o Res IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, : G
¢) CAT 1HC dla HSC MSC.97(73)-(2000 IMO Res. MSC.191(79), — EN 62388 (2008).
d) CAT 2HC dla HSC HSC Code) 13. IMO Res. MSC.192(79), lub
— IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
ITU-R M. 1177-4(04/11).
U-R M. 1177-4(04/11) 60945 Corrigendum 1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008),
— IEC 62388 Ed.1.0(2007).
A.1/4.39 Reflektor radarowy — typ pasywny | — Reg. V/18, Reg. V/19, — 1SO 8729-1 (2010), B+D
— Reg. X/3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 60945 (2002) facznie z IEC | B+ E
— MO Res. | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,| 00945 Corrigendum 1 (2008), |, g
MSC.36(63)-(1994 | __ 1\jo Res. MSC.164(78). lub G

HSC Code) 13,

— 1SO 8729-1 (2010),
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IMO Res.
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13.

— IEC 60945 (2002) facznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008).

A.1/4.40 System sterowania kursem dla Reg. X/3, IMO Res. A.694(17), — ISO 16329 (2003), B+D
jednostek szybkich IMO Res. | — IMO Res. A.822(19), — EN 60945 (2002) lacznie z IEC | B +E
?{Assg'zig;)'l(;”“ IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,| 00945 Corrigendum 1 (2008), |p ., ¢
’ IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | — seria EN 61162, G
IMO Res. — EN 62288 (2008).
MSC.97(73)-(2000 IMO Res. MSC.191(79).
HSC Code) 13. lub
— 1SO 16329 (2003),
— IEC 60945 (2002) tacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A1/4.41 Przyrzad przekazujacy wskazanie Reg. V/[18, Reg. V/[19, — ISO  22090-3 (2004) Ilacznie |B+D
kursu THD (metoda GNSS) Reg. X[3, IMO Res. A.694(17), z ISO Corrigendum 1 (2005), B+E
IMO Res. | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 60945 (2002) fgcznie z IEC | g, i
MSC.36(63)-(1994 IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13 60945 Corrigendum 1 (2008), | -
€s. . - € , .
HSC Code) 13, ) — seria EN 61162,
IMO Res. MSC.116(73
IMO Res. es ( — EN 62288 (2008).

MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13.

),
IMO Res. MSC.191(79).

lub

— ISO 22090-3 (2004) lacznie
z ISO Corrigendum 1 (2005),

— IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
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A1/4.42 Reflektory poszukiwawcze dla Reg. X/3, — IMO Res. A.694(17), — ISO 17884 (2004), B+D
jednostek szybkich IMO Res. | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 60945 (2002) lacznie z IEC | B +E
MSC36(63-1994 | __ 110 Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | 60945 Corrigendum 1 (2008). |, ¢
HSC Code) 13, lub
G
IMO Res.
— ISO 17884 (2004),
MSC.97(73)-(2000 7884 (2004)
HSC Code) 13. — IEC 60945 (2002) facznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008).
A.1/4.43 Noktowizory dla jednostek szyb- Reg. X/3, — IMO Res.A.694(17), — ISO 16273 (2003), B+D
kich MO Res. | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 60945 (2002) lacznie z IEC | B +E
MSC.36(63)-(1994 | IMO Res. MSC.94(72), 60945 Corrigendum 1 (2008), B+F
HSC Code) 13, — EN 62288 (2008).
MO Res, | — MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, 1 G
MSC.97(73)2000 | — IMO Res. MSC.191(79). ub
HSC Code) 13. — ISO 16273 (2003),
— IEC 60945 (2002) facznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A1[4.44 Réznicowe odbiorniki DGPS Reg. V/18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC | B+ D
i DGLONASS Reg. X3 MO Res. A.694 (17) 60945 Corrigendum 1 (2008), |5, &
IMO Res. | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — IEC 61108-4 (2004), B+F
MSC.36(63)-(1994 | __ 1\j Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162. G

HSC Code) 13,

IMO Res.
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13.

— IMO Res. MSC.114(73).

lub

— IEC 60945 (2002) fgcznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

— IEC 61108-4 (2004),
— seria IEC 61162.
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A.1/4.45 Mapy elektroniczne dla radaréw | Pozycja zostala wykreslona, poniewaz obejmuje ja pozycja A.1/4.38
poktadowych
A.l/4.46 Przyrzad do przekazywania kursu | — Reg. V/18. Reg. V/[19, — ISO 22090-1 (2002) Ilacznie |B+D
THD (metoda zyroskopowa) — Reg. X3, IMO Res. A.694 (17), z Corr.1 (2005), B+E
— IMO Res. | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 60945 (2002) facznie z IEC | 5, ¢
MSC.36(63)-(1994 IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13 60945 Corrigendum 1 (2008), | -
es. . - ode , .
HSC Code) 13, — seria EN 61162,
IMO Res. MSC.116(73),
— MO Res. s 73) — EN 62288 (2008).
MSC.97(73)-(2000 IMO Res. MSC.191(79). 1ub
HSC Code) 13.
— ISO 22090-1 (2002) facznie
z Corr.1 (2005),
— IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A.l.[4.47 Uproszczony rejestrator danych — Reg. V/20. Reg. V|20, — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
z podrézy (S-VDR) IMO Res. A.694(17) 60945 Corrigendum 1 (2008), B+E
IMO Res. MSC.163(78), — seria EN 61162, B+F
IMO Res. MSC.191(79). — EN 61996-2 (2008), G

— EN 62288 (2008).
lub

— IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

— seria IEC 61162,
— IEC 61996-2 (2007),
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
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A.1/4.48 Mechaniczna winda (podnosnik) | Celowo pozostawiono puste miejsce (zgodnie z IMO Res. MSC.308(88), obowigzujaca od dnia 1 lipca 2012 r., ktéra nakazuje: »Nie
dla pilota uzywaé mechanicznej windy (podnos$nika) dla pilotac)
A.1/4.49 Drabinka pilotowa — Reg. V/[23, — Reg. V/[23, IMO Res.A.1045(27), B+D
— Reg. X/3. — IMO Res.A.1045(27), — ISO 799 (2004). B+E
— IMO MSC/Circ.773. B+F
G
A.1/4.50 Odbiornik systemu DGPS — Reg. V/[18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC | B+D
— Reg. X/3, — MO Res. A.694 (17), 60945 Corrigendum 1 (2008), |, g
— IMO Res. | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 61108-1 (2003), B+F
MSC.36(63)-(1994 | __ 1\jo Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | — EN 61108-4 (2004), G
HSC Code) 13, — seria EN 61162
MO Res. | — MO Res. MSC.112(73) ;
o ) — E 22 2 .
MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.114(73), N 62288 (2008)
HSC Code) 13. | — IMO Res. MSC.191(79). lub
— IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),
— IEC 61108-1 (2003),
— IEC 61108-4 (2004),
— seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A.1/4.51 Odbiornik systemu DGLONASS | — Reg. V/18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
— Reg. X/3, — MO Res. A.694 (17), 60945 Corrigendum 1 (2008), |, g
— MO Res. | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 61108-2 (1998), B+F
MSC.36(63)-(1994 | __ 1\io Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | — EN 61108-4 (2004), G

HSC Code) 13,
— IMO Res. MSC.113(73)

— IMO Res. ’
HSC Code) 13. — IMO Res. MSC.191(79).

seria EN 61162,
EN 62288 (2008).
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lub

— IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

— IEC 61108-2 (1998),

— IEC 61108-4 (2004),

— seria IEC 61162,

— IEC 62288 Ed.1.0(2008).

A.1/4.52 Dzienna lampa sygnalizacyjna Reg. V/[18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
Reg. X3, — IMO Res. A.694(17), 60945 Corrigendum 1 (2008), |, g
IMO Res. | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code), — SO 25861 (2007). B+F
gssg-éiﬂfg)'“”“ — IMO Res. MSC.95(72), lub .
MO Res, | — MO Res. MSC.97(73)-2000 HSC Code). - I:ggfg%“:ﬁgg?ﬁ quiz?;eogggfc
gsscc.zg;.)-(zooo — 15O 25861 (2007).

A.1/4.53 Aktywny reflektor radarowy Reg. V/18, — IMO Res. A.694(17), — 1SO 8729-2 (2009), B+D
Reg. X/3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 60945 (2002) facznie z IEC | B+ E
IMO Res. | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,| 00945 Corrigendum 1 (2008), | g, ¢
MSC.36(63)-(1994 | _ 1\io Res. MSC.164(78), lub G

HSC Code) 13,

IMO Res.
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13.

— ITU-R M 1176-1 (02/13)

— 1SO 8729-2 (2009),

— IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008).
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A.1/4.54 Urzadzenie do brania namiaréw | — Reg. V/18. — Reg. V/[19. — ISO 25862 (2009), B+D
— EN 60945 (2002) tacznie z IEC | B+E
60945 Corrigendum 1 (2008), B+F
lub G
— 18O 25862 (2009),
— IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008).
A.1/4.55 Odbiornik systemu AIS SART — -Reg. 11I/4, Reg. 111/6, — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
— Reg. IV[14. Reg. 1V/7, 60945 Corrigendum 1 (2008), B+E
IMO Res. MSC.246(83), — EN 61097-14 (2010). B+F
IMO Res. MSC.247(83), lub } G
00 e M50 o s o e
ITU-R M. 1371-4(2010). — IEC 61097-14 (2010).
A.1/4.56 Odbiornik Galileo — Reg. V/[18, Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC |B+D
— Reg. X[3, IMO Res. A.694(17), 60945 Corrigendum 1 (2008), |p ., g
— IMO Res. | — IMO Res. A.813(19), — EN 61108-3 (2010), B+F
MSC.36(63)-(1994 — seria EN 61162, G

HSC Code) 13,

— IMO Res.

MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13.

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,

IMO Res. MSC.191(79),
IMO Res. MSC.233(82).

— EN 62288 (2008).
lub

— IEC 60945 (2002) Iacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

— IEC 61108-3 (2010),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
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A.1/4.57 System alarmu wachtowego na — Reg. V/18. — IMO Res. A.694(17), — EN 60945 (2002) facznie z IEC | B+ D
mostku nawigacyjnym (BNWAS) — IMO Res. MSC.128(75), 60945 Corrigendum 1 (2008), |5,k
— IMO Res. MSC.191(79). — seria EN 61162, B+F
— EN 62288 (2008), G
lub
— IEC 62616(2010) Iacznie z IEC
62616 Corrigendum 1 (2012).
— IEC 60945 (2002) tacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),
— seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008),
— IEC 62616(2010) lacznie z IEC
62616 Corrigendum 1 (2012).
A.1/4.58 System odbioru dzwigku — Reg. V/18, Reg. V|19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC | B+ D
Zob. nota c) — Reg. X/3, IMO Res. A.694(17), 60945 Corrigendum 1 (2008), |, g
‘Z‘;};‘éle;ellliiym — IMO Res. | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code), — seria EN 61162, B+F
e MSC.36%63)-(1994 IMO Res, MSC.86(70), — EN 62288 (2008), C
HSC Codd), IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code), — SO 14859 (2012).
— IMO Res.

MSC.97(73)-(2000
HSC Code).

IMO Res. MSC.191(79).

lub

— IEC 60945 (2002) facznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008),
— ISO 14859 (2012).
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1 2 3 4 5 6
A.1/4.59 Zintegrowany system nawigacyjny | — Reg. V/[18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC | B+ D
Ex A.2/4.15 — Reg. X3, — IMO Res. A.694(17), 60945 Corrigendum 1 (2008), | p ., g

— IMO Res. | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — seria EN 61162, B+F
gssg-éf)ﬂf;)'g”“ — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | — EN 62288 (2008), G
o res, | — IMO Res. MSC191(79), ” [EC 61924-2 (2012).

— IEC 60945 (2002) kycznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 1.0 (2008),
— IEC 61924-2 (2012).

(
MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.252(83),
(

HSC Code) 13. — IMO Res. MSC.302(83) - (Bridge Alert Mana-
gement, (BAM)).

5. Wyposazenie radiokomunikacyjne

Uwagi do sekcji 5: Wyposazenie radiokomunikacyjne.

Kolumna 5: w przypadku sprzeczno$ci migdzy wymogami okélnika IMO MSC/Circ.862 oraz wymaganiami odpowiednich norm dotyczacych badan, pierwszenstwo majg wymagania
IMO MSC/Circ.862.

Kolumna 5:
Seria [EC 61162 odnosi si¢ do nastepujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejséw urzadzen i systeméw nawigacji i radiokomunikacji morskiej:

— IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11) - Cze$¢ 1: Jeden mdwigcy, wielu stuchajacych
— IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09) - Cze$¢ 2: Jeden moéwiacy, wielu stuchajacych, transmisja szybka
— IEC 61162-3 ed1.1 skonsolidowana z pierwsza zmiang (2010-11) - Cze$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— IEC 61162-3 ed1.0 (2008-05) - Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— IEC 61162-3-am1 ed1.0 (2010-06) pierwsza zmiana - Cze$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06) - Cz¢s¢ 450: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych - Systemy wzajemnej komunikacji migdzy statkami o malej masie
Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastepujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejséw urzadzen i systeméw nawigacji i radiokomunikacji morskiej:

— EN 61162-1 (2011) - Czg$¢ 1: Jeden mowigcy, wielu stuchajacych
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— EN 61162-2 (1998) - Czg$¢ 2: Jeden mowiacy, wielu stuchajacych, transmisja szybka

— EN 61162-3 (2008) - Czegs¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— EN 61162-3-am1 (2010) pierwsza zmiana - Cze$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— EN 61162-450 (2011) - Czg$¢ 450: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych - Systemy wzajemnej komunikacji miedzy statkami o malej masie

Prawidla SOLAS 74 wraz
ze zmianami, w przypadku

Prawidla SOLA

S 74 wraz ze zmianami oraz odpowiednie

Moduly oceny

Nr Nazwa pozycji gdy wymagane jest rezolucje i okdlniki IMO Normy dotyczace badari zgodnosci
uznanie typu
1 2 3 4 5 6
Al/5.1 Radiostacja VHF zapewniajgca nadawanie | — Reg. IV[14, — Reg. IV/7, — IMO MSC/Circ.862, B+D
;e"‘ib‘or S%%ES}SVE’DCSYSOXEOrsgzlt‘g’e“f’o — Reg. X/3, — Reg. X/3, — EN 60945 (2002) lacznie | B +E
Wyw 1 - .
it — MO Res. | — IMO Res. A.385(X), (Zz (I)%%) 60945 Corrigendum 1 | g, g
MSC.36(63)-(1994 | _ o) Res. A.524(13 ’
HSC Code) 14, es. A-524(13), — seria EN 61162,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. e (17) — ETSI EN 300 3381 V1.3.1
MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. A.803(19), (2010-02),
HSC Code) 14. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | — ETSI EN 300 338-2 V1.3.1

— IMO Res

. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,

— IMO MSC/Circ.862,
— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M
— ITU-R M
— ITUR M
— ITUR M

489-2 (10/95),
493-13 (10/09),
541-9 (05/04),
.689-2 (09/94).

(2010-02),

— ETSI EN 301 843-2 V1.2.1
(2004-06),

— ETSI EN 301925 V1.3.1
(2010-09).

lub

— IMO MSC/Circ.862,

— IEC 60945 (2002) I3cznie

z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008),

— IEC 61097-3 (1994),
— IEC 61097-7 (1996),
— seria IEC 61162.
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Al1/5.2 Odbiornik nastuchowy VHF DSC Reg. IV/[14, Reg. 1V/7, — EN 60945 (2002) facznie |B+D
Reg. X/3, Reg. X/3, (22(1)%%) 60945 Corrigendum 1| p,
IMO Res. IMO Res. A.694(17), — seria EN 61162, B+F
MSC.36(63)-(1994 IMO Res. A.803(19)
HSC Code) 14, ’ — ETSI EN 300 338-1 VI1.3.1
MO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, (2010-02),
MSC.97(73)-(2000 IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, | — ETSI EN 300 338-2 VI.3.1
HSC Code) 14. IMO COMSAR Circ.32, (2010-02),
ITU-R M.489-2 (10/95), — ETSI EN 301033 V1.3.1
(2010-09),
ITU-R M.493-13 (10/09),
— ETSI EN 301 843-2 V1.2.1
ITU-R M.541-9 (05/04). (2004-06),
lub
— IEC 60945 (2002) I3cznie
z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008),
— IEC 61097-3 (1994),
— IEC 61097-8 (1998),
— seria [EC 61162.
A1/5.3 Odbiornik rozszerzonego wywolania Reg. IV/[14, Reg. IV/7, — EN 60945 (2002) fjcznie |B+D
grupowego (NAVTEX) Reo. X/3 Reo. X/3 z IEC 60945 Corrigendum 1 |p, ¢
ez X[3, g X[3, (2008),
IMO Res. IMO Res. A.694(17), B+F

MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 14,

IMO Res.

MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 14.

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
IMO Res. MSC.148(77),
IMO COMSAR Circ.32,
ITU-R M.540-2 (06/90),
ITU-R M.625-3 (10/95).

— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1
(2009-01),

— ETSI EN 301 843-4 V1.2.1
(2004-06),

lub

— IEC 60945 (2002) I3cznie
z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008),

— IEC 61097-6 (2005-12).
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Al[5.4 Odbiornik EGC Reg. IV[14, Reg. IV[7, — EN 60945 (2002) lacznie | B+D
[EC 60945 Corrigendum 1
Reg. X/3, Reg. X/3, z 8 B+E
ez X/ e X/ . (2008),
IMO Res. IMO Res. A.570(14), B+F
MSC 36(63)_(19925 es (14 — ETSI ETS 300460 Ed.1 (1996-
: IMO Res. A.694(17), 05)
HSC Code) 14, ,
IMO Res IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | — ETSI ETS 300 460/A1 (1997-
MSC.97(73)-(2000 IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, 11),
HSC Code) 14. IMO Res. MSC.306(37), — ETSI EN 300829 VI.1.1
1998-
IMO COMSAR Circ.32. (1998-03),
— ETSI EN 301 843-1 V1.3.1
(2012-08),
lub
— [EC 60945 (2002) Iacznie
z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008),
— IEC 61097-4 (2007).

A.1/5.5 Urzadzenie do odbioru morskich infor- Reg. IV/[14, Reg. IV/7, — EN 60945 (2002) Ifacznie |B+D
magji bezpieczenstwa (MSI) w pasmie HF Reo. X/3 Reo. X/3 z IEC 60945 Corrigendum 1|5, ¢
(odbiornik waskopasmowej telegrafii ez X[3, ez X[3, (2008),
dalekopisowej NBDP) IMO Res. IMO Res. A.694(1 7), 2 EN 61162 B+F

MSC.36(63)-(1994 IMO Res. A.699(17) oo ’

HSC Code) 14, A700 ' — ETSI ETS 300067 Ed.1 (1990-
IMO Res. A. 1

MO Res. es. A.700(17), 11),

MSC.97(73)-(2000 IMO Res. A.806(19), — ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1

HSC Code) 14

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
IMO COMSAR Circ.32,

ITU-R M.491-1 (07/86),
ITU-R M.492-6 (10/95),
ITU-R M.540-2 (06/90),
ITU-R M.625-3 (10/95),
ITU-R M.688 (06/90).

(1993-10).
lub

— IEC 60945 (2002) I3cznie
z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008),

— seria IEC 61162,

— ETSI ETS 300067 Ed.1 (1990-
11),

— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1
(1993-10).
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1 2 3 4 5 6
A1[5.6 Radioplawa ratunkowa wykorzystujagca | — Reg. IV[14, Reg. IV[7, — IMO MSC/Circ.862, B+D
%2“1\‘/’[;25?311;;‘];“ na czestotliwosei | peg x/3, Reg. X/3, — EN 60945 (2002) lacznie | B +E
— IMO Res. IMO Res. A.662(16), (22(1)%2) 60945 Corrigendum 1 | 5, ¢
MSC.36(63)-(1994 IMO Res. A694(L7 ,
HSC Code) 14, es. A.694(17), — ETSI EN 300066V 1.3.1
— MO Res. IMO Res. A.696(17), (2001-01).
MSC.97(73)-(2000 IMO Res. A.810(19), lub
HSC Code) 14. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | — IMO MSC/Circ.862,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, | — [EC 60945 (2002) lacznie
IMO MSC/Circ.862, z IEC 60945 Corrigendum 1
2008
IMO COMSAR Circ.32, ( )
— IEC 61097-2 (2008),
ITU-R M.633-3 (05/04), ( /)
Uwaga: IMO MSC/Circ. 862
ITU-R M.690-1 (10/95). stosuje si¢ jedynie do dodat-
kowego urzadzenia do zdalnej
aktywacji, a nie do samej
radioplawy.
A.1/5.7 Radioplawa satelitarna na pasmo Celowo pozostawiono puste miejsce
L (INMARSAT)
A1/5.8 Odbiornik nastuchowy 2182 kHz Celowo pozostawiono puste miejsce
A.1/5.9 Generator radiotelefonicznych sygnaléw | Celowo pozostawiono puste miejsce
alarmowych
A.1/5.10 | Radiostacja MF zapewniajaca nadawanie | — Reg. IV/14, Reg. V)9, — IMO MSC/Circ.862, B+D
;o‘i)blor SYO%ES};’V(VDCS%;OZEOriizl:g’ew — Reg. X/3, Reg. IV/10, — EN 60945 (2002) fcznie | . o
ego wywolani - ;
for%ii — MO Res. Reg. X3, z (I)IE)C 60945 Corrigendum 1
MSC.36(63)-(1994 (2008), B+F

Uwaga: zgodnie z decyzjami IMO i ITU,
w normach dotyczacych badan nie
stosuje si¢ juz wymagan dotyczacych
generatora radiotelefonicznych sygnaléw
alarmowych i nadawania na H3E.

HSC Code) 14,

— IMO Res.

MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 14.

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.804(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
IMO COMSAR Circ.32,

ITU-R M.493-13 (10/09),

ITU-R M.541-9 (05/04).

— seria EN 61162,

— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1
(2010-02),

— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1
(2010-02),

— ETSI EN 300 373-1 V1.3.1
(2011-01),

— ETSI EN 301 843-5 VI1.1.1
(2004-06),
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lub

— IMO MSC/Circ.862,

— IEC 60945 (2002) I3cznie
z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008),

— IEC 61097-3 (1994),

— IEC 61097-9 (1997),

— seria IEC 61162.

A1/5.11

Odbiornik nastuchowy MF DSC

Reg. IV/[14,

Reg. X/3,

IMO Res.

MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 14,

IMO Res.

MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 14.

Reg. V]9,

Reg. IV/10,

Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.804(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
IMO COMSAR Circ.32,

ITU-R M.493-13 (10/09),

ITU-R M.541-9 (05/04),

ITU-R M.1173 (10/95).

— EN 60945 (2002) Iacznie
z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008),

— seria EN 61162,

— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1
(2010-02),

— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1
(2010-02),

— ETSI EN 301033 VI1.2.1
(2010-09),

— ETSI EN 301 843-5 VI1.1.1
(2004-06),

lub

— [EC 60945 (2002) Iacznie
z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008),

— IEC 61097-3 (1994),

— IEC 61097-8 (1998),

— seria IEC 61162.

B+D

B+E

B+F
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A.1/5.12 | Statkowy terminal satelitarny (SES) do Reg. IV/[14, Reg. IV/10, — IMO MSC/Circ 862, B+D
facznosci satelitarnej Inmarsat-B Reg. X/3, Reg. X/3, — EN 60945 (2002) Iacznie | B +E
Uwaga: poczgwszy od dt}la 31 grudnia MO Res. IMO Res. A.570(14), z IEC 60945 Corrigendum 1 B+F
2014 r. ustuga nie bedzie dostgpna. (2008).
MSC.36(63)-(1994 IMO Res, A.694(17)
HSC Code) 14, T ’ lub
IMO Res. | — MO Res. A.808(19), — IMO MSC/Circ 862,
ﬁssg.’éz)g:;)-l(iOOO IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | [EC 60945 (2002) lgcznic
’ IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, z IEC 60945 Corrigendum 1
IMO MSC/Circ.862, (2008).
IMO COMSAR Circ.32.
A.1/5.13 | Statkowy terminal satelitarny (SES) do Reg. IV/[14, Reg. IV/10, — IMO MSC/Circ.862, B+D
facznosci satelitarnej Inmarsat-C Reg. X/3, Reg. X/3, — EN 60945 (2002) lacznic | B +E
MO Res. | — IMO Res. A.570(14), z IEC 60945 Corrigendum 1|5,

MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 14,

IMO Res.

MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 14.

IMO Res. A.664 (16), (stosuje si¢ jedynie
w przypadku, gdy stacja Inmarsat-C zawiera
funkcje EGC),

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.807(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
IMO MSC/Circ.862,

IMO COMSAR Circ.32.

(2008),
— seria EN 61162,

— ETSI ETS 300460 Ed.1 (1996-
05),

— ETSI ETS 300 460/A1 (1997-
11),

— ETSI EN
(1998-03),

— ETSI EN 301 843-1 V1.3.1
(2012-08),

lub

— IEC 60945 (2002) I3cznie
z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008),

— IEC 61097-4 (2007),
— seria IEC 61162.

300829 VI1.1.1
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A.1/5.14 | Urzadzenie radiowe MF/HF do lacznoéci | — Reg. IV/14, — Reg. IV/10, — IMO MSC/Circ.862, B+D
;ae‘fglgtelefogi:ﬁ?aelO;:ﬁgﬁg;ﬁiﬁg' — Reg. X/3, — Reg. X/3, — EN 60945 (2002) lacznie | B+E
telegrafii dalekopisowej NBDP — IMO 631 Res. | — IMO Res. A.694(17), (22(1)1(5)2) 60945 Corrigendum 1 | p . g

MSC.36(63)-(1994 ’
] . - . — 1 . A.806(19),
Uwaga: Zg}?d(?l: ZZdecy}zl]e;)m(li IMO i ITU, HSC Code) 14, MO Res. A.806( (9) y N _ eria EN 61162,
W normach dolyczacych badan nie — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
stosuje si¢ juz wymagah dotyczacych | — IMO Res. 000 . — ETSI ETS 300067 Ed.1 (1990-
generatora radiotelefonicznych sygnatéw MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.97(73)- (2000 HSC Code) 14, 11),
alarmowych i nadawania na A3H. HSC Code) 14. — IMO MS(/Circ.862, — ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1
— IMO COMSAR Circ.32, (1993-10),
— ITU-R M.476-5 (10/95), — ETSI EN 300 338-1 V1.3.1
(2010-02),
— ITU-R M.491-1 (07/86),
— ETSI EN 300 338-2 VI1.3.1
— ITU-R M.492-6 (10/95), (2010-02),
— ITU-R M.493-13 (10/09), — ETSI ETS 300 373-1 V1.3.1
— ITU-R M.541-9 (05/04), (2011-01),
— ITU-R M.625-3 (10/95), — ETSI EN 301 843-5 VI.1.1
— ITU-R M.1173 (10/95). (2004-06),
lub
— IMO MSC/Circ.862,
— [EC 60945 (2002) Iacznie
z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008),
— IEC 61097-3 (1994),
— IEC 61097-9 (1997),
— seria IEC 61162.

A.1/5.15 | Skanujacy odbiornik nastuchowy MF/HF | — Reg. IV[14, — Reg. IV/10, — EN 60945 (2002) Ilacznie [B+D

DSC — Reg. X/3, — Reg. X[3, (Zz(l)%cg) 60945 Corrigendum 1 B+E
— IMO Res. | — IMO Res. A.694(17), ’ B+F

MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 14,

— seria EN 61162,
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— IMO Res.
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 14.

— IMO Res. A.806(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.493-13 (10/09),

— ITU-R M. 541-9 (05/04).

— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1
(2010-02),

— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1
(2010-02),

— ETSI EN
(2010-09),

— ETSI EN
(2004-06).

lub

— IEC 60945 (2002) I3cznie
z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008),

— IEC 61097-3 (1994),
— IEC 61097-8 (1998),
— seria IEC 61162.

301033 V1.3.1

301 843-5 VI1.1.1

A.1/5.16 | Radiotelefon VHF do facznosci dwukie- | Pozycja przeniesiona do A.2/5.8
runkowej z samolotami
A.1/5.17 | Przenos$ny radiotelefon VHF do fgcznosci | — Reg. 1V/14, — Reg. I11/6, — EN 60945 (2002) facznie |B+D
élzv;télflierunkowej dla jednostek ratowni- | __ Reg. X/3, — MO Res. A.694(17), (Zz(l)%cg) 60945 Corrigendum 1| p .
— IMO Res. | — IMO Res. A.809(19), ’ B+F
MSC-“(“)‘(”S IMO ;S MSC(36) 631994 HSC Codd) | faomatn 0P VA
HSC Code) 14, — 0, es. .36(63)~( ode) (2004-12),
— IMO Res. 11;40 ,R MSCO7(73-2000 HSC Code) |t ot 01 8432 VI
MSCI7(73}-2000 | g qp 773K ode) | (2004-06).
HSC Code) 14. o lub
— IMO Res. MSC.14
© 77 — [EC 60945 (2002) lacznie

— ITU-R M.489-2 (10/95).

z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008),

— IEC 61097-12 (1996).
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1 2 3 4 5
A.1/5.18 | Stacjonarny radiotelefon VHF do facz- Reg. IV[14, Reg. 1116, — EN 60945 (2002) facznie |B+D
nosci d.wukierunkowej dla jednostek Reg. X[3, IMO Res. A.694(17), z IEC 60945 Corrigendum 1|5, ¢
ratowniczych MO R IMO Res. A.809(19 (2008), B+F
+
MSC36(6311994 IMO ;S. .MSC( 36)’63 1994 HSC Codd) | (ovorny o0 VI
HSC Code) 14, MO es. 36(63)-( ode) (2000-10),
MO Res. 11;40 }Res MSC.97(73)-(2000 HSC Code) fub
MSC.97(73)-(2000 g 14 : — [EC 60945 (2002) lacznie
HSC Code) 14. o z IEC 60945 Corrigendum 1
ITU-R M.489-2 (10/95). (2008),
— IEC 61097-12 (1996).
A1/5.19 | Terminal do lacznosci satelitarnej Reg. IV[14, Reg. IV[10, — IMO MSC/Circ.862, B+D
Inmarsat-F77 Reg. X/3, IMO Res. A.570 (14), — EN 60945 (2002) lacznie | B+E
IMO Res. | — IMO Res. A.808 (19), z IEC 60945 Corrigendum 1 |, g

MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 14,

IMO Res.

MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 14.

19)
IMO Res. A.694 (17),
IMO Res. MSC.36(63
IMO Res. MSC.97(73
IMO MSC/Circ.862,
IMO COMSAR Circ.32.

(1994 HSC Code) 14,

)-
)-(2000 HSC Code) 14,

(2008),
— IEC 61097-13 (2003).
lub

— IMO MSCCirc.862,

— [EC 60945 (2002) Iacznie
z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008),

— IEC 61097-13 (2003).
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6. Wyposazenie wymagane zgodnie z COLREG 72

Prawidla COLREG 72,

Prawidta COLREG oraz odpowiednie rezolugcje i okdlniki

Normy dotyczace badani

Moduly oceny

Nr Nazwa pozydji w przxpadku gdy wyma- MO zgodnodci
gane jest uznanie typu
1 2 3 4 5 6
A.1/6.1 Swiatta nawigacyjne — COLREG zalgcznik | — COLREG zalgcznik /14, — EN 14744 (2005) facznie |B+D
1f14. — IMO Res. A.694(17), z AC (20006), B+E
— EN 60945 (2002) facznie | p , ¢

— IMO Res. MSC.253(83)

z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008).

lub

— EN 14744 (2005) Ilacznie
2z AC (2006),

— IEC 60945 (2002) I3cznie
z IEC 60945 Corrigendum 1
(2008).

7. Srodki bezpieczefistwa na masowcach

Brak pozycji w zalaczniku A.1.

8. Wyposazenie zgodnie z rozdzialem II-1 konwencji SOLAS. Budowa - konstrukcja, niezatapialno$¢ i stateczno$¢, urzadzenia maszynowe i instalacje elektryczne

Prawidla SOLAS 74 wraz
ze zmianami, w przypadku

Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami oraz odpowiednie

Normy dotyczace badan

Moduly oceny

Nr Nazwa pozycjl gdy wymagane jest rezolucje i okdlniki IMO zgodnosci
uznanie typu
1 2 3 4 5 6
A1/8.1 Czujniki poziomu wody — Reg. 1I-1/22-1, — Reg. 1I-1/25, — IEC  60092-504  (2001) | B+D
facznie z IEC 60092-504
— Reg. 1I-1/25, — Reg. XII/12, . B+E
8 / g XII Corrigendum 1 (2011),
— Reg. XII/12. — IMO Res.A.1021(26), B+F

— IMO Res. MSC.188(79).

— [EC 60529 (2001) tgcznie z:

Corrigendum 1 (2003), Corri-
gendum 2 (2007), Corri-
gendum 3 (2009),

— IMO Res. MSC.188(79),
— IMO MSC.1/Circ. 1291.
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WYPOSAZENIE, DLA KTOREGO W AKTACH MIEDZYNARODOWYCH NIE ISTNIEJA SZCZEGOLOWE NORMY DOTYCZACE BADAN

1. Srodki ratunkowe

ZALACZNIK A.2

Kolumna 4: Zastosowanie powinien mie¢ okélnik IMO MSC/Circ. 980, z wyjatkiem przypadkow zastgpienia przez szczegélowe instrumenty, o ktérych mowa w kolumnie 4.

Prawidta SOLAS 74 wraz ze zmianami,

Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami

Moduly oceny

Nr Nazwa pozydji w przypadku gdy wymagane jest oraz odpowiednie rezolucje i okdlniki Normy dotyczace badan L
: zgodnosci
uznanie typu IMO
1 2 3 4 5 6
A2(1.1 Reflektor radarowy do tratw ratun- | — Reg. III/4, — IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
kowych — Reg. 1I/34, Code).
— Reg. X/3.
A2[1.2 Materialy na kombinezony ratun- | Celowo pozostawiono puste miejsce
kowe
A2[1.3 Urzadzenia do wodowania jednostek | — Reg. III/4, — Reg. I1I/13,
ratunkowych przez samosplynigcie | Reg. T11/34. — Reg. T/16,
— Reg. 111/26,
— Reg. 111/34,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) I, 1V, VI,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.
A2[1.4 Drabinki do wsiadania Pozycja przeniesiona do A.1/1.29
A2[1.5 Urzadzenia rozgloszeniowe i systemy | — Reg. III/6. — IMO Res. A.1021(26),

ogdlnego alarmowania o niebezpie-
czefstwie

(w przypadku wykorzystania jako
urzadzenie sygnalizacji pozaru zasto-
sowanie ma pozycja A.1/3.53)

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code),

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code),

— IMO MS(/Circ.808.
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2. Zapobieganie

zanieczyszczaniu morza

Prawidla MARPOL 73(78 wraz ze Prawidla MARPOL 73[78 wraz ze Moduly
Nr Nazwa pozydji zmianami, w przypadku, gdy wyma- | zmianami oraz odpowiednie rezolucje Normy dotyczace badan odu J oseny
. . i okélniki IMO zgodnoscl
gane jest uznanie typu i oké
1 2 3 4 5 6
A2[2.1 Rodzaj analizatora NOx wykorzystu- | Pozycja przeniesiona do A.1/2.8
jacego detektor chemiluminescen-
cyjny (CLD) lub  podgrzewany
detektor chemiluminescencyjny
(HCLD) do stosowania w poklado-
wych systemach pomiaru bezposred-
niego
A2)2.2 Pokladowe systemy oczyszczania | Pozycja przeniesiona do A.1/2.10
spalin
A2/23 Sprzet wykorzystujacy inne réwno- [ — zalacznik VI, Reg. 4. — zalacznik VI, Reg. 4
wazne metody redukcji emisji NOx
na statku
A2[2.4 Sprzet wykorzystujacy inne metody | — IMO Res. MEPC.176(58) -|— IMO Res. MEPC.176(58) -
techniczne ograniczania emisji SOx (Zmieniona konwencja (Zmieniona konwencja
MARPOL zalgcznik VI, Reg. MARPOL zalacznik VI, Reg.
4), 4).
— IMO Res. MEPC.184(59).
A2/2.5 Pokladowe analizatory NOx — IMO Res. MEPC.176(58) -|— IMO Res. MEPC.176(58) -
: : ‘ Zmieniona konwencja (Zmieniona konwencja
(Nowa pozycja) | wykorzystujace metode bezposred- ( , ) .
niego pomiaru i monitorowania MARPOL zalgcznik VI, Reg. 4) MARPOL zalacznik VI, Reg. 4)
NOx wg Kodeksu technicznego
z 2008 r. (NOx Technical Code
2008)
3. Srodki ochrony przeciwpozarowej
Prawidta SOLAS 74 wraz ze zmianami, | Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami Moduly ocen
Nr Nazwa pozycji w przypadku gdy wymagane jest oraz odpowiednie rezolucje i okdlniki Normy dotyczace badan zoodnoci Y
uznanie typu IMO 8
1 2 3 4 5 6
A2[3.1 Gasnice nieprzenosne i przewozne | Pozycja przeniesiona do A.1/3.52
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2 3 4 5
A2[3.2 Dysze do stalych, ci$nieniowych | Pozycja przeniesiona do A.1/3.49
instalacji ga$niczych na mgle wodna,
przeznaczonych do pomieszczen
kategorii  specjalnej, ~pomieszczen
fadunkowych ro-ro, pomieszczen
ro-ro oraz pomieszczefl przeznaczo-
nych dla pojazdow
A2/3.3 Urzadzenia umozliwiajace rozruch | Pozycja przeniesiona do A.2/8.1
zespotéw pradotworczych w niskich
temperaturach
A2[3.4 Pradownice uniwersalne Pozycja przeniesiona do A.1/3.55
(na prad zwarty i rozpylony)
A2[3.5 Elementy stalych instalacji wykry- | Pozycja przeniesiona do A.1/3.51
wania 1 sygnalizacji pozaru dla
posterunkéw dowodzenia, pomiesz-
czen  stuzbowych, pomieszczen
mieszkalnych, przedzialéw maszyno-
wych i bezwachtowych przedziatéw
maszynowych
A2/3.6 Czujki wykrywcze dymu Pozycja przeniesiona do A.1/3.51
A2[3.7 Czujki wykrywcze ciepta Pozycja przeniesiona do A.1/3.51
A2/3.8 Bezpieczne lampy elektryczne — Reg. 1I-2/10, Reg. 11-2/10, — seria EN 60079.
— Reg. X/3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994
—IMO Res. MSC.98(73)Fss | HSC Code) 7,
Code) 3. IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7,
IMO Res. MSC.98(73)-(ESS
Code), 3.
A.2[3.9 Odziez ochronna odporna na dzia- | — Reg. 1-2/19. Reg. 11-2/19, — EN 943-1 (2002) lacznie z AC

fanie chemikaliéw

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 7,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.

(2005),
— EN 943-2 (2002),
— EN ISO 6529 (2001),
— EN ISO 6530 (2005),

— EN 14605 (2005) fgcznie
z A1(2009),

— IMO MS(/Circ.1120.
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1 2 3 4
A2/3.10 Elementy  systeméw  o$wietlenia | Pozycja przeniesiona do A.1/3.40
dolnego
A2[3.11 Dysze dla stalych instalacji ci$nienio- | Pozycja przeniesiona do A.1/3.10
wych na mgle wodng przeznaczo-
nych do przedzialéw maszynowych
A2[3.12 Elementy réwnowaznych stalych, | Pozycja przeniesiona do A.1/3.45
gazowych instalacji ga$niczych dla
przedzialow maszynowych
i pompowni fadunkowych
A2[3.13 Aparaty oddechowe na sprezone | Pozycja wykreslona
powietrze
(jednostki szybkie)
A2/3.14 Weze pozarnicze (zwijane) Pozycja przeniesiona do A.1/3.56
A2[3.15 Elementy ssacych systeméw wykry- | Pozycja przeniesiona do A.1/3.63
wania dymu
A2[3.16 Czujki wykrywcze plomieni Pozycja przeniesiona do A.1/3.51
A2/[3.17 Reczne przyciski pozarowe Pozycja przeniesiona do A.1/3.51
A.2/3.18 Urzadzenia alarmowe Pozycja przeniesiona do A.1/3.53
A2[3.19 Elementy stalych, lokalnych instalacji | Pozycja przeniesiona do A.1/3.48
gasniczych wodnych dla przedzialow
maszynowych kategorii “A”
A2[3.20 Meble tapicerowane Pozycja przeniesiona do A.1/3.20
A2[3.21 Elementy instalacji gasniczych prze- | — Reg. 1I-2/10. — Reg. 1I:2/10,
znaczonych do magazynkéw na — IMO MSC.1/Circ.1239
farby i ciecze tatwopalne ' ' '
A2[3.22 Elementy stalych instalacji gasni- | — Reg. 1I-2/9. — Reg. 1I-2/9.
czych przeznaczonych do kuchen-
nych przewodéw wentylacyjnych
A2[3.23 Elementy stalych instalacji ga$ni- | Pozycja przeniesiona do A.1/3.67

czych przeznaczonych do pokladéw
dla $miglowcow
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1 2 3 4 5
A2[3.24 Przenos$ne zestawy pianowe — Reg. 1I-:2/10, — Reg. 1I:2/10,
— Reg. 11-2/20, — Reg. 11-2/20,
— Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 7,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7,

IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 4,

IMO MSC.1/Circ.1239,
IMO MSC.1/Circ.1313.

A2[3.25 Przegrody klasy C Pozycja przeniesiona do A.1/3.64

A2[3.26 Elementy instalacji paliwa gazowego | — Reg. 1I-2/4. Reg. 1I-2/4,
do celéw gospodarczych IMO MSC.1/Circ.1276.

A2[3.27 Elementy stalych, gazowych urzg- [ — Reg. 1I-2/10, Reg. 11-2/10, Elektryczne automatyczne urzadzenia
dzen gasniczych (CO,) — Reg. X/3. Reg. 11-2/20, sterujace i opdZniajace:

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 7,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7,

IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 5,

IMO MSC.1/Circ.1313,
IMO MSC.1/Circ.1318.

— EN 12094-1 (2003).

Nieelektryczne —automatyczne urza-
dzenia sterujace i opdZniajgce:

— EN 12094-2 (2003).

Reczne  urzadzenia  wyzwalajace
i zatrzymujace:

— EN 12094-3 (2003).

Zespoly zaworu zbiornika i ich urzg-
dzenia wyzwalajace:

— EN 12094-4 (2004).

Zawory kierunkowe wysokocisnie-
niowe i niskoci$nieniowe oraz ich
urzadzenia wyzwalajace:

— EN 12094-5 (2006).
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1 2 3 4 5
Nieelektryczne urzadzenia blokujace:
— EN 12094-6 (2006).
Dysze stosowane w instalacjach gasni-
czych COy:
— EN  12094-7 (2000) Ilacznie
z A1(2005).
Laczniki:
— EN 12094-8 (2000).
Manometry i przelaczniki ci$nieniowe
— EN 12094-10 (2003).
Mechaniczne urzadzenia wazace
— EN 12094-11 (2003).
Zawory zwrotne i jednokierunkowe:
— EN 12094-13 (2001) Ilacznie
7 AC(2002).
Urzadzenia nawaniajgce urzadzenia
gasnicze niskoci$nieniowe na CO,:
— EN 12094-16 (2003).
A2[3.28 Elementy instalacji gasniczych na | Pozycja przeniesiona do A.1/3.57
piang o $rednim stopniu spienienia
— stale instalacje pokladowe dla
zbiornikowcow
A2[3.29 Elementy instalacji gasniczych na | Pozycja przeniesiona do A.1/3.58
piang o niskim stopniu spienienia,
przeznaczonych do ochrony prze-
dzialéw maszynowych i pokladéw
zbiornikowcow
A2/3.30 Piana do stalych instalacji ga$niczych | Pozycja przeniesiona do A.1/3.59
przeznaczonych dla chemikaliow-
cow
A2/3.31 Recznie obslugiwany system | — Reg. 1I-2/10, — Reg. 1I-2/10,
rozpylania wody — Reg. I1-2/19. — Reg. 112/19.
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1 2 3 4 5
A2[3.32 Proszkowe instalacje gasnicze Pozycja przeniesiona do A.1/3.62
A2[3.33 Weze pozarnicze o S$rednicy > | — Reg. II-2/10, — Reg. 1I:2/10,
Nowa pozycja |2 ™mm — Reg. X[3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.

4. Wyposazenie nawigacyjne

Uwagi do sekcji 4: Wyposazenie nawigacyjne

Kolumny 3 i 4: Odestania do rozdzialu V SOLAS s3 odestaniami do SOLAS 1974 ze zmianami wedtug MSC 73 wchodzacymi w Zycie z dniem 1 lipca 2002 r.

Kolumna 5:

Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastepujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejséw urzadzen i systeméw nawigacji i radiokomunikacji morskiej:
— IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11) - Czg$¢ 1: Jeden méwigcy, wielu stuchajacych
— IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09) - Czg8¢ 2: Jeden méwiacy, wielu stuchajacych, transmisja szybka
— IEC 61162-3 edl.1 skonsolidowana z pierwszg zmiang (2010-11) - Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— IEC 61162-3 ed1.0 (2008-05) - Cze$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— IEC 61162-3-am1 ed1.0 (2010-06) pierwsza zmiana - Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06) - Cz¢8¢ 450: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych - Systemy wzajemnej komunikacji migdzy statkami o malej masie
Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastepujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejséw urzadzen i systeméw nawigacji i radiokomunikacji morskiej:
— EN 61162-1 (2011) - Czg$¢ 1: Jeden mowigcy, wielu stuchajacych
— EN 61162-2 (1998) - Czes$¢ 2: Jeden mowigcy, wielu stuchajacych, transmisja szybka
— EN 61162-3 (2008) - Czes¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— EN 61162-3-am1 (2010) pierwsza zmiana - Cze$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— EN 61162-450 (2011) - Czes¢ 450: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych - Systemy wzajemnej komunikacji migdzy statkami o malej masie
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Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami,

Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami

Moduly oceny

Nr Nazwa pozycji w przypadku gdy wymagane jest oraz odpowiednie rezolucje i okdlniki Normy dotyczace badan L
: zgodnosci
uznanie typu IMO
1 2 3 4 5 6
A2/4.1 Zyrokompas dla jednostek szybkich | Pozycja przeniesiona do A.1/4.31
A2[4.2 System sterowania kursem dla jedno- | Pozycja przeniesiona do A.1/4.40
stek szybkich (poprzednio autopilot)
A2/4.3 Przyrzad przekazujacy wskazanie | Pozycja przeniesiona do A.1/4.41
kursu THD (metoda GNSS)
A2[4.4 Dzienna lampa sygnalizacyjna Pozycja przeniesiona do A.1/4.52
A2/4.5 Reflektory poszukiwawcze dla jedno- | Pozycja przeniesiona do A.1/4.42
stek szybkich
A2/4.6 Noktowizory dla jednostek szybkich | Pozycja przeniesiona do A.1/4.43
A2/4.7 System kontroli drogi Pozycja przeniesiona do A.1/4.33
A2/4.8 System obrazowania elektronicznych | Pozycja przeniesiona do A.1/4.30
map i informacji nawigacyjnych
(ECDIS)
A2[4.9 Jednostka rezerwowa systemu obra- | Pozycja przeniesiona do A.1/4.30
zowania elektronicznych map i infor-
magji nawigacyjnych (ECDIS)
A2/4.10 Monitor map rastrowych (RCDS) Pozycja przeniesiona do A.1/4.30
A2/4.11 Odbiornik  hybrydowy systeméw | — Reg. V/18, — Reg. V/19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC
GPS/GLONASS — Reg. X3, MO Res. A.694(17), 60945 Corrigendum 1 (2008),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code).

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code),

— IMO Res. MSC.115(73),
— IMO Res. MSC.191(79).

— EN 61108-1 (2003),
— EN 61108-2 (1998),
— seria EN 61162,

— EN 62288 (2008).
lub

— IEC 60945 (2002) acznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

— IEC 61108-1 (2003),

— IEC 61108-2 (1998),

— seria EN 61162,

— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
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1 2 3 4 5
A2/4.12 Odbiornik systeméw DGPS i DGLO- | Pozycja przeniesiona do A.1/4.44, A.1/4.50 oraz A.1[4.51
NASS
A2[4.13 Zyrokompas dla jednostek szybkich | Pozycja przeniesiona do A.1/4.31
A2/4.14 Rejestrator danych z podrdzy statku | Pozycja przeniesiona do A.1/4.29
(VDR)
A2[4.15 Zintegrowany system nawigacyjny | Pozycja przeniesiona do A.1/4.59
A2/4.16 System wyposazenia mostka Celowo pozostawiono puste miejsce
A2[4.17 Aktywny reflektor radarowy Pozycja przeniesiona do A.1/4.53
A2/4.18 System odbioru dzwigku Pozycja przeniesiona do A.1/4.58
A2[4.19 Kompas magnetyczny dla jednostek | — Reg. X/3, IMO Res. A.382(X), — ISO 1069 (1973),
szybkich — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — IMO Res. A.694(17), — 1SO 25862(2009),
HSC Code), IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — EN 60945 (2002) lacznie z IEC
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Code), 60945 Corrigendum 1 (2008).
g
HSC Code). IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | lub
HSC Code). — 18O 1069 (1973),
— SO 25862(2009),
— IEC 60945 (2002) Iacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008).
A.2/4.20 System kontroli drogi dla: — Reg. X/3, IMO Res. A.694(17), — EN 60945 (2002) lacznie z IEC

— jednostek szybkich

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code).

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code),

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code),

IMO Res. MSC.191(79).

60945 Corrigendum 1 (2008),
— seria EN 61162,
— EN 62288 (2008).
lub

— IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

— seria EN 61162,
— IEC 62288 Ed. 1.0 (2008).
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1 2 3 4 5
A2[4.21 Mapy elektroniczne dla radaréw | Pozycja przeniesiona do A.1[4.45
poktadowych
A2[4.22 Przyrzad do przekazywania kursu | Pozycja przeniesiona do A.1/4.46
THD (metoda zyroskopowa)
A2[4.23 Urzadzenie okre$lania i przekazy- | Pozycja przeniesiona do A.1/4.2
wania kursu (metoda magnetyczna)
A2[4.24 Wskaznik mocy napedu — Reg. V/18, Reg. V/19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC
— Reg. X[3, IMO Res. A.694(17), 60945 Corrigendum 1 (2008),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — seria EN 61162,
HSC Code), HSC Code), — EN 62288 (2008).
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | lub
HSC Code). HSC Code), — IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
IMO Res. MSC.191(79). 60945 Corrigendum 1 (2008),
— seria EN 61162,
— IEC 62288 Ed. 1.0 (2008).
A2[4.25 Wskazniki  napedu  sterujgcego | — Reg. V/[18, Reg. V/19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC
poprzecznego, skoku i modu — Reg. X/3, IMO Res. A.694(17), 60945 Corrigendum 1 (2008),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — seria EN 61162,
HSC Code), HSC Code), — EN 62288 (2008).
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | lub
HSC Code). HSC Code), — IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
IMO Res. MSC.191(79). 60945 Corrigendum 1 (2008),
— seria EN 61162,
— IEC 62288 Ed. 1.0 (2008).
A2[4.26 Wskaznik predkosci zwrotu Pozycja przeniesiona do A.1/4.9
A2[4.27 Wskaznik kata wychylenia steru Pozycja przeniesiona do A.1/4.20
A2/4.28 Wskaznik obrotéw Sruby Pozycja przeniesiona do A.1[4.21
A.2[4.29 Wskaznik skoku Sruby Pozycja przeniesiona do A.1/4.22
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1 2 3 4 5
A.2[4.30 System wyposazenia mostka — Reg. V/18, — Reg. V/19, — EN 60945 (2002) facznie z IEC
_ Reg X/Z, — IMO Res. A.694 (1 7)’ 60945 Corrigendum 1 (2008),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — seria EN 61162,
HSC Code) 13, HSC Code) 15, — EN 62288 (2008).
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | lub
HSC Code) 13. HSC Code) 15, — IEC 60945 (2002) lgeznie z IEC
— IMO Res. MSC.191(79), 60945 Corrigendum 1 (2008),
— IMO SN.1/Circ.288. — seria EN 61162,
— IEC 62288 Ed. 1.0 (2008).
A2/4.31 Urzadzenie do brania namiar6w Pozycja przeniesiona do A.1/4.54
A2[4.32 System alarmu wachtowego na | Pozycja przeniesiona do A.1/4.57
mostku nawigacyjnym (BNWAS)
A2[4.33 System kontroli drogi Celowo pozostawiono puste miejsce
(dzialajacy przy predkosci statku od
30 weztow wzwyz)
A2/4.34 Urzadzenia dalekiego zasiggu do | — Reg. V/[19-1. — Reg. V/[19-1, — EN 60945 (2002) facznie z IEC
identyfikacji i $ledzenia (LRIT) — IMO Res. A.694(17) 60945 Corrigendum 1 (2008),
— IMO Res. A.813(19), — seria EN 61162.
— IMO Res. MSC.202(81), lub
— IMO Res. MSC.211(81), — IEC 60945 (2002) gcznie z IEC
4 i 1 (2
— IMO Res. MSC.263(84), 609 ;chrlnlgée;dum (2008),
— IMO MSC.1/Circ.1307. sera '
A2[4.35 Odbiornik Galileo Pozycja przeniesiona do A.1/4.56
A2/4.36 Odbiornik systemu AIS SART Pozycja przeniesiona do A.1/4.55
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. Wyposazenie radiokomunikacyjne

Uwagi do sekcji 5: Wyposazenie radiokomunikacyjne.

Kolumna 5:

— Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastgpujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejsow urzadzen i systeméw nawigacji i radiokomunikacji morskiej:

— IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11) - Cz¢$¢ 1: Jeden méwiacy, wielu stuchajacych

— IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09) - Czg$¢ 2: Jeden moéwiacy, wielu stuchajacych, transmisja szybka

— IEC 61162-3 ed1.1 skonsolidowana z pierwsza zmiang (2010-11) - Cze$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— IEC 61162-3 ed1.0 (2008-05) - Cze$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— IEC 61162-3-am1 ed1.0 (2010-06) pierwsza zmiana - Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06) - Cze$¢ 450: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych - Systemy wzajemnej komunikacji miedzy statkami o malej masie

Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastepujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejséw urzadzen i systeméw nawigacji i radiokomunikacji morskiej:

— EN 61162-1 (2011) - Czg$¢ 1: Jeden mowigcy, wielu stuchajacych

— EN 61162-2 (1998) - Czgé¢ 2: Jeden mdwigcy, wielu stuchajacych, transmisja szybka

— EN 61162-3 (2008) - Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— EN 61162-3-am1 (2010) pierwsza zmiana - Cz¢$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

— EN 61162-450 (2011) - Czg$¢ 450: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych - Systemy wzajemnej komunikacji miedzy statkami o malej masie

Prawidta SOLAS 74 wraz ze zmianami,

Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami

Moduly oceny

Nr Nazwa pozydji w przypadku gdy wymagane jest oraz odpowiednie rezolucje i okdlniki Normy dotyczace badan Jnosci
uznanie typu IMO 780dnosa
1 2 3 4 5 6
A2/5.1 Radioplawa satelitarna VHF — Reg. IV/[14, — Reg.IV/8, — EN 60945 (2002) facznie z IEC
— Reg. X/3, — IMO Res. A.662(16), 60945 Corrigendum 1 (2008).

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code).

16)
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.805(19),

36(

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code),

— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.693 (06/90).

6
7
9

lub

— IEC 60945 (2002) facznie z IEC

60945 Corrigendum 1 (2008).
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2

5

A2[5.2 Rezerwowe Zrédlo zasilania urza- | — Reg. IV/[14, — Reg. IV/13, — EN 60945 (2002) facznie z IEC
dzen radiowych — Reg. X/3, — IMO Res. A.694(17), 60945 Corrigendum 1 (2008).
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | lub
HSC Code), HSC Code), — IEC 60945 (2002) gcznie z IEC
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 60945 Corrigendum 1 (2008).
HSC Code). HSC Code),
— IMO COMSAR Circ.16,
— IMO COMSAR Circ.32.
A2[5.3 Morska stacja naziemna systemu | Pozycja przeniesiona do A.1/5.19
Inmarsat-F
A2[5.4 Panel alarmowy — Reg. IV/14, — Reg. IV/6, — EN 60945 (2002) facznie z IEC
. Reg. X/}l — IMO Res. A.694(1 7)’ 60945 Corrigendum 1 (2008).
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | lub
HSC Code), HSC Code), — IEC 60945 (2002) lacznie z IEC
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | 60945 Corrigendum 1 (2008).
HSC Code). HSC Code),
— IMO MSC/Circ. 862,
— IMO COMSAR Circ.32.
A2/[5.5 Panel odbiorczy alarméw — Reg. IV/14, — Reg. IV/6, — EN 60945 (2002) facznie z IEC
_ Reg. X/B, — IMO Res.A.694(17), 60945 Corrigendum 1 (2008)
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | lub
HSC Code), HSC Code), — IEC 60945 (2002) facznie z IEC
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 60945 Corrigendum 1 (2008).
HSC Code). HSC Code),
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO COMSAR Circ.32.
A.2[5.6 Radioptawa satelitarna na pasmo | Celowo pozostawiono puste miejsce
L (INMARSAT)
A2[5.7 System alertu o zagrozeniu statku — Reg. XI-2/6, — EN 60945 (2002) facznie z IEC

IMO Res. A.694(17),
IMO Res. MSC.147(77),
IMO MSC/Circ.1072.

60945 Corrigendum 1 (2008),
— seria EN 61162.
lub

— IEC 60945 (2002) gcznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

— seria EN 61162.
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1 2 3 4 5 6
A2/5.8 Radiotelefon VHF do lacznosci | — Reg. IV/14, — Reg. IV/7, — EN 60945 (2002) facznie z IEC
Ex A.1/5.16 dwukierunkowej z samolotami — Reg. X3 — IMO Res. A.694(17) 60945 Corrigendum 1 (2008).

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994

HSC Code) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000

HSC Code) 14.

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 14,

— IMO Res. MSC.80(70),
— IMO COMSAR Circ.32,

— ICAO Convention, zalgcznik
10, Radio -Regulations.

— ETSI EN 301 688 V1.1.1
(2000-07).
lub

— IEC 60945 (2002) Iacznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008).

— ETSI EN 301 688 V1.1.1
(2000-07).

6. Wyposazenie

wymagane zgodnie z COLREG 72

Prawidla COLREG 72, w przypadku

Prawidla COLREG oraz odpowiednie

Normy dotyczace badan

Moduly oceny

Nr Nazwa pozycji gdy wymagane jest uznanie typu rezolucje i okdlniki IMO zgodnosci
1 2 3 4 5 6
A2/6.1 Swiatta nawigacyjne Pozycja przeniesiona do A.1/6.1
A.2[6.2 Urzadzenia do sygnalizacji dZwicko- | — COLREG 72 zalgcznik II[3. | — COLREG 72 zalgcznik I3, | — EN 60945 (2002) facznie z IEC

wej

— IMO Res. A.694(17).

60945 Corrigendum 1 (2008),

— Gwizdki - COLREG 72 zalacznik
/1 (Performance),

— Dzwony lub gongi - COLREG 72
zalgcznik III/2 (Performance).

lub

— IEC 60945 (2002) gcznie z IEC
60945 Corrigendum 1 (2008),

— Gwizdki - COLREG 72 zalacznik
/1 (Performance),

— Dzwony lub gongi - COLREG 72
zalgcznik III/2 (Performance).
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7. Srodki bezpieczeistwa na masowcach

Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami,

Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami

Moduly oceny

Nr Nazwa pozycji w przypadku gdy wymagane jest oraz odpowiednie rezolucje i okélniki Normy dotyczace badan L
; zgodnosci
uznanie typu IMO

1 2 3 4 5 6

A2[7.1 Kalkulator fadunkowy — Reg. XII/11, — Reg. XII/11, — IMO MSC.1/Circ 1229.
— 1997 SOLAS  Conference | — 1997 SOLAS  Conference
Res. 5. Res. 5.

A2[7.2 Czujniki poziomu wody na masow- | Pozycja wykreslona

cach

8. Wyposazenie zgodnie z rozdzialem II-1 konwencji SOLAS

Prawidta SOLAS 74 wraz ze zmianami,

Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami

Moduly oceny

Nr Nazwa pozycji w przypadku gdy wymagane jest oraz odpowiednie rezolucje i okélniki Normy dotyczgce badan zoodnosci
uznanie typu IMO goanose
1 2 3 4 5 6
A2/8.1 Urzadzenia umozliwiajace rozruch | — Reg. 1I-1/44, — Reg. 1I-1/44,
zespolow pradotworczych w niskich | Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994

temperaturach

HSC Code) 12,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 12.”
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