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ROZPORZADZENIE DELEGOWANE KOMISJI (UE) 2017/79
z dnia 12 wrzeénia 2016 r.

ustanawiajgce szczegélowe wymogi techniczne i procedury badan w zakresie homologacji typu

WE pojazdéw silnikowych w odniesieniu do ich systeméw pokladowych eCall opartych na

numerze 112, pokladowych oddzielnych zespoléw technicznych i komponentéw opartych na

numerze 112 eCall oraz uzupelniajagce i zmieniajace rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego
i Rady (UE) 2015/758 w odniesieniu do wylaczefi i majacych zastosowanie norm

(Tekst majacy znaczenie dla EOG)
KOMISJA EUROPEJSKA,
uwzgledniajagc Traktat o funkcjonowaniu Unii Europejskiej,

uwzgledniajac rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) 2015/758 z dnia 29 kwietnia 2015 r. w sprawie
wymagan dotyczacych homologacji typu na potrzeby wdrozenia systemu pokladowego eCall opartego na numerze
alarmowym 112 oraz zmiany dyrektywy 2007/46/WE ('), w szczegdlnosci jego art. 2 ust. 2, art. 5 ust. 8 i 9 oraz art. 6
ust. 12,

a takze majac na uwadze, co nastepuje:

(1) Rozporzadzenie (UE) 2015/758 wprowadza od dnia 31 marca 2018 r. ogélny obowiazek wyposazania nowych
typéw pojazdéw kategorii M, i N, w systemy pokladowe eCall oparte na numerze 112.

(2)  Konieczne jest okreslenie szczegbltowych wymogéw technicznych i procedur badan dotyczacych homologacji
pojazdéw silnikowych w odniesieniu do ich systeméw poktadowych eCall opartych na numerze 112. Procedury
badan pozwalaja réwniez na badanie i homologacje pokladowych oddzielnych zespoléw technicznych
i komponentéw opartych na numerze 112, przeznaczonych do zamontowania w pojazdach silnikowych lub do
polaczenia z systemami pokladowymi eCall opartymi na numerze 112.

(3)  Badania powinny by¢ prowadzone przez stuzby techniczne w ich roli przewidzianej w dyrektywie 2007/46/WE
Parlamentu Europejskiego i Rady (3, ktéra okresla ogélne ramy homologacji typu WE pojazdéw silnikowych oraz
role i obowigzki wszystkich zainteresowanych podmiotéw na réznych etapach procedury homologacji.

(4)  Badania i wymogi powinny by¢ zaprojektowane w taki sposéb, aby unikaé powielania badafi. Ponadto wymagana
jest pewna elastyczno$¢ w odniesieniu do pojazdéw specjalnego przeznaczenia, ktére powstaja w wielu etapach
zgodnie z dyrektywa 2007/46/WE, poniewaz sg one zwolnione z wymogéw dotyczacych zderzenia czolowego
i bocznego okreslonych w regulaminach EKG ONZ nr 94 i 95. W zwiazku z tym homologacja przyznana na
weze$niejszym  etapie procedury pojazdowi podstawowemu w odniesieniu do systemu pokladowego eCall
opartego na numerze 112 powinna nadal obowiazywal, chyba ze system lub jego czujniki zostaly zmodyfi-
kowane po udzieleniu homologacji.

(5)  Istnieja przypadki, w ktérych niektére klasy pojazdéw nie moga z przyczyn technicznych byé wyposazone
w odpowiedni mechanizm inicjowania systemu eCall i powinny one zosta¢ zwolnione z wymogéw rozporza-
dzenia (UE) 2015/758. Po dokonaniu oceny kosztéw i korzysci przeprowadzonej przez Komisje i z uwzgled-
nieniem odpowiednich aspektéw technicznych i bezpieczenstwa okreslono te klasy pojazdéw i ujeto je w wykazie
w zalgczniku IX.

(6)  System pokladowy eCall oparty na numerze 112 powinien nadal dziala¢ po powaznym wypadku. Automatyczny
system eCall jest najkorzystniejszy w przypadku powaznej kolizji, w ktérej istnieje duze ryzyko, ze osoby
przebywajace w pojezdzie nie beda mogly wezwal pomocy inaczej niz przez system eCall. Nalezy zatem
poddawaé badaniom systemy pokladowe eCall oparte na numerze 112, oddzielne zespoly techniczne
i komponenty, tak aby sprawdzi¢ ich funkcjonalno$¢ po poddaniu ich obcigzeniom statycznym podobnym do
tych, jakie moga wystapi¢ podczas powaznej kolizji pojazdu.

(') Dz.U.L123219.5.2015,s.77.

(*) Dyrektywa 2007/46/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 5 wrze$nia 2007 r. ustanawiajgca ramy dla homologacji pojazdéw
silnikowych i ich przyczep oraz ukladéw, czgsci i oddzielnych zespoléw technicznych przeznaczonych do tych pojazdéw (dyrektywa
ramowa) (Dz.U.L 2632 9.10.2007, s. 1).
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(7) Funkcjonowanie pokladowego systemu eCall opartego na numerze 112 i jego automatyczne inicjowanie po
wypadku powinno by¢ réwniez zapewnione na poziomie pojazdu. Nalezy zatem okresli¢ procedure badania dla
pelnego badania zderzeniowego, tak aby sprawdzié, czy pojazd jest skonstruowany w taki sposéb, ze system
pokladowy eCall oparty na numerze 112 jest odporny na zderzenie czolowe i boczne w swoim pierwotnym
potozeniu i konfiguracji.

(8)  Podstawowa funkcjg systemu pokladowego eCall opartego na numerze 112 jest nie tylko powiadamianie
publicznego punktu przyjmowania zgloszen o wypadkach (PSAP), ale réwniez zapewnienie polaczenia glosowego
miedzy osobami przebywajacymi w pojezdzie a operatorem PSAP. Sprzet dzwiekowy systemu pokladowego eCall
opartego na numerze 112 powinien zatem by¢ poddany badaniom w ramach pelnego badania zderzeniowego,
tak aby potwierdzi¢, ze nie pojawiaja si¢ obnizenie glosnosci ani zaklécenia, ktére uniemozliwialyby polaczenia
glosowe.

(9)  Jezeli system pokladowy eCall oparty na numerze 112 jest homologowany do uzytku w polaczeniu z systemem
ustug stron trzecich (,systemem TPS”), nalezy zapewnic, aby tylko jeden z tych systeméw byt aktywny w danym
czasie oraz aby system pokladowy eCall oparty na numerze 112 uruchamial si¢ automatycznie, jezeli system TPS
nie dziala. Producent pojazdéw wyposazonych w system pokladowy eCall oparty na numerze 112 oraz w system
TPS powinien wyja$ni¢ procedure awaryjng wbudowang w system TPS i opisa¢ zasady przejScia pomiedzy
systemem TPS a systemem pokladowym eCall opartym na numerze 112.

(10) Aby zapewni¢ rzetelne i wiarygodne dane o lokalizacji, system pokladowy eCall oparty na numerze 112
powinien mie¢ mozliwo$¢ korzystania z ustug okreslania pozycji w systemach Galileo i EGNOS.

(11) System pokladowy eCall oparty na numerze 112 powinien ostrzegaé osoby przebywajace w pojezdzie, jezeli
system nie jest w stanie realizowa¢ polaczen alarmowych. Nalezy zatem okresli¢ procedure weryfikacji samodiag-
nostyki systemu i jego zgodnosci z wymogami dotyczacymi wskazywania nieprawidlowosci w dziataniu.

(12)  Producenci powinni zapewnié, by systemy pokladowe eCall oparte na numerze 112 nie byly identyfikowalne
i nie byly stale Sledzone. W tym celu nalezy okresli¢ procedure badania w celu sprawdzenia, czy system
pokladowy eCall oparty na numerze 112 nie jest dostgpny do komunikacji z PSAP przed zainicjowaniem
zgloszenia eCall.

(13) Wszelkie dane przetworzone przez system pokladowy eCall oparty na numerze 112 muszg by¢ odpowiednie,
wlaSciwe i proporcjonalne do celéw, do ktérych dane te s gromadzone i przetwarzane. W tym celu nalezy
okreslic wlasciwe procedury, aby sprawdzié, czy dane w pamieci wewnetrznej systemu sg automatycznie
i nieprzerwanie usuwane oraz czy nie s przechowywane dluzej niz jest to konieczne na potrzeby obstugi
zgloszenia alarmowego.

(14)  Nalezy zaktualizowa wersje obowigzujgcych norm, na ktérych oparte s3 wymogi ustugi eCall.

(15) Producenci pojazdéw powinni mie¢ wystarczajaco duzo czasu na dostosowanie si¢ do wymogéw technicznych
dotyczacych homologacji systeméw pokladowych eCall opartych na numerze 112. Panstwa czlonkowskie
powinny réwniez dysponowa wystarczajacym czasem, aby wdrozy¢ na swoim terytorium infrastrukture PSAP
niezbedng do prawidlowego przyjmowania i obstugi zgloszei alarmowych. W zwigzku z powyzszym data
rozpoczecia stosowania niniejszego rozporzadzenia powinna by¢ taka sama jak data obowigzkowego stosowania
systeméw pokladowych eCall opartych na numerze 112 zgodnie z rozporzadzeniem (UE) 2015/758,

PRZYJMUJE NINIEJSZE ROZPORZADZENIE:

Artykut 1
Przedmiot

Niniejsze rozporzadzenie okresla szczegblowe wymogi techniczne i procedury badan w zakresie homologacji typu WE
pojazdéw, o ktérych mowa w art. 2 rozporzadzenia (UE) 2015/758, w odniesieniu do ich systeméw pokladowych eCall
opartych na numerze 112 oraz pokladowych oddzielnych zespoléw technicznych i komponentéw opartych na
numerze 112.

Artyku} 2

Klasy pojazdéw zwolnionych z wymogu montowania pokladowego systemu eCall opartego na
numerze 112

Zalacznik IX zawiera wykaz klas pojazdéw, ktdre ze wzgledéw technicznych nie mogg by¢ wyposazone w odpowiedni
mechanizm inicjowania systemu eCall, w zwigzku z czym sa zwolnione z wymogu montowania systemu pokladowego
eCall opartego na numerze 112.
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Artykut 3
Homologacja wielostopniowa pojazdéw specjalnego przeznaczenia

W przypadku wielostopniowej homologacji typu pojazdéw specjalnego przeznaczenia zdefiniowanych w pkt 5.1 i 5.5
czesci A zalgcznika IT do dyrektywy 2007/46/WE homologacja typu udzielona na poprzednim etapie w odniesieniu do
montazu systemu pokladowego eCall opartego na numerze 112 w pojezdzie podstawowym zachowuje waznos¢, pod
warunkiem ze system pokladowy eCall oparty na numerze 112 oraz odpowiednie czujniki nie zostaly poddane
modyfikacjom.

Artykut 4
Definicje

Do celéw niniejszego rozporzadzenia stosuje si¢ nastepujace definicje:

1) ,typ pojazdu w odniesieniu do montazu systemu pokladowego eCall opartego na numerze 112" oznacza pojazdy
silnikowe, ktére nie r6znig si¢ miedzy sobg pod takimi zasadniczymi wzgledami jak wlasciwosci zamontowania
w obrebie pojazdu oraz funkcjonalno$¢ i mozliwosci podstawowych urzadzen obstugujacych pokladowe zgloszenia
alarmowe;

2) ,typ pokladowego oddzielnego zespolu technicznego eCall opartego na numerze 112" oznacza polgczenia
konkretnych urzadzen, ktére po ich zamontowaniu w pojezdzie silnikowym nie réznia si¢ miedzy sobg pod takimi
zasadniczymi wzgledami jak wlasciwosci, funkcjonalno$¢ i mozliwosci obstugi pokladowego zgloszenia
alarmowego;

3) ,typ komponentu systemu pokladowego eCall opartego na numerze 112" oznacza konkretne urzadzenia, ktére po
ich zamontowaniu w pokladowym oddzielnym zespole technicznym eCall opartym na numerze 112 lub
w systemie pokltadowym eCall opartym na numerze 112 nie réznig si¢ migdzy soba pod takimi zasadniczymi
wzgledami jak wlasciwosci, funkcjonalno$¢ i mozliwosci pelnienia roli w obstudze pokladowego zgloszenia
alarmowego;

4) ,reprezentatywny uklad cze$ci” oznacza wszystkie czeSci wymagane w systemie pokladowym eCall opartym na
numerze 112 do skutecznego wypelnienia pokladowego zgloszenia alarmowego minimalnym zakresem danych
i transmisji tego minimalnego zakresu danych, o ktérym mowa w normie EN 15722:2015 ,Inteligentne systemy
transportowe — e-bezpieczefistwo — Minimalny zakres danych systemu eCall”, w tym modul sterujgcy, zrédio
zasilania, modut lacznosci sieci bezprzewodowej, odbiornik globalnego systemu nawigacji satelitarnej, zewnetrzna
antena globalnego systemu nawigacji satelitarnej oraz ich zlacza i okablowanie;

5) ,modul sterujacy” oznacza komponent systemu pokladowego eCall zaprojektowany do zapewniania wspéldziatania
wszystkich modutéw, komponentéw i funkgji systemu;

6) ,irodlo zasilania” oznacza komponent zapewniajgcy zasilanie systemu pokladowego eCall opartego na
numerze 112, w tym ewentualne zapasowe Zrodlo zasilania, ktory zasila system po badaniu, o ktérym mowa w pkt
2.3 zalgcznika [

7) .plik logu eCall” oznacza kazdy rekord wygenerowany w momencie automatycznego lub recznego uruchomienia
systemu ,eCall”, ktéry jest przechowywany w pamieci wewnetrznej systemu pokladowego eCall opartego na
numerze 112 i sklada si¢ tylko z minimalnego zakresu danych;

8) ,globalny system nawigacji satelitarnej” (,GNSS”) oznacza infrastrukture konstelacji satelitbw oraz sieci stacji
naziemnych, ktéra zapewnia uzytkownikom dysponujacym odpowiednim odbiornikiem dokladne informacje
o czasie i geolokalizacji;

9) ,system wspomagajacy oparty na wyposazeniu satelitarnym” (,SBAS”) oznacza regionalny system nawigacji
satelitarnej stuzacy monitorowaniu i korygowaniu sygnaléw emitowanych przez istniejace globalne systemy
nawigacji satelitarnej, zapewniajacy uzytkownikom lepsze wyniki pod wzgledem doktadnosci i integralnosci;

10) ,tryb zimnego rozruchu” oznacza stan odbiornika GNSS, w ktérym dane o polozeniu, predkosci, czasie, almanachu
i efemerydach nie s3 zapisane w odbiorniku, w zwiazku z czym nawigacja musi by¢ obliczona na podstawie
pelnego wyszukiwania w przestrzeni;

11) ,aktualna lokalizacja” oznacza ostatnie znane polozenie pojazdu okreslone w najpézniejszym mozliwym momencie
przed wygenerowaniem minimalnego zakresu danych.



17.1.2017 Dziennik Urzgdowy Unii Europejskiej L 12/47

Artykut 5

Wymogi i procedury badan dotyczace homologacji typu WE pojazdéw silnikowych w odniesieniu
do montazu systeméw pokladowych eCall opartych na numerze 112

1. Homologacja typu WE pojazdu w odniesieniu do montazu systemu pokladowego eCall opartego na numerze 112
jest uzalezniona od pozytywnego wyniku pojazdu i jego systemu w badaniach okreslonych w zalgcznikach I-VIII oraz
spelnienia przez pojazd i jego system odpowiednich wymogéw okreslonych w tych zalacznikach.

2. Jezeli pojazd silnikowy jest wyposazony w typ pokladowego oddzielnego zespotu technicznego eCall opartego na
numerze 112, ktéry uzyskal homologacje zgodnie z art. 7, pojazd i jego system musza uzyska¢ pozytywny wynik
w badaniach okreSlonych w zalgcznikach II, Il i V oraz spelnia¢ wszystkie odpowiednie wymogi okreslone w tych
zalgcznikach.

3. Jezeli system pokladowy eCall oparty na numerze 112 w pojezdzie silnikowym sklada si¢ z jednego lub wigkszej
liczby komponentéw, ktére uzyskaly homologacje zgodnie z art. 6, pojazd i jego system musza uzyskaé pozytywny
wynik w badaniach okre§lonych w zalgcznikach I-VIII oraz spelniaé wszystkie odpowiednie wymogi okre§lone w tych
zalgcznikach. Ocena zgodnosci systemu z tymi wymogami moze jednak czeSciowo opieral si¢ na wynikach badan,
o ktérych mowa w art. 6 ust. 3.

Artykut 6

Wymogi i procedury badan dotyczace homologacji typu WE komponentéw systeméw
pokladowych eCall opartych na numerze 112

1. Homologacja typu WE komponentu systemu pokladowego eCall opartego na numerze 112 jest uzalezniona od
pozytywnego wyniku komponentu w badaniach okreslonych w zalaczniku I oraz spelnienia przez komponent
odpowiednich wymogéw okreslonych w tym zalgczniku.

2. Do celéw ust. 1 po poddaniu poszczegdlnych czesci badaniu, o ktérym mowa w pkt 2.3 zalgcznika I, stosuje sie
tylko procedure weryfikacji komponentéw okreslong w pkt 2.8 tego zalacznika.

3. Na wniosek producenta komponent moze by¢ dodatkowo poddany przez stuzbe techniczna badaniu na zgodnosé
z wymogami okreslonymi w zalacznikach IV, VI i VII, ktére maja znaczenie dla funkcjonalnoci komponentu. Zgodnosé
z tymi wymogami wskazuje si¢ w $wiadectwie homologacji typu wydanym zgodnie z art. 3 ust. 3 rozporzadzenia
wykonawczego Komisji (UE) 2017/78 (}).

Artykut 7

Wymogi i procedury badan dotyczace homologacji typu WE pokladowych oddzielnych zespotéw
technicznych eCall opartych na numerze 112

1.  Homologacja typu WE pokladowego oddzielnego zespolu technicznego eCall opartego na numerze 112 jest
uzalezniona od pozytywnego wyniku oddzielnego zespotu technicznego w badaniach okreslonych w zalgcznikach I, 1V,
VI, VII i VII oraz spelnienia przez oddzielny zespdl techniczny odpowiednich wymogéw okreslonych w tych
zalacznikach.

2. Jezeli pokladowy oddzielny zespdl techniczny eCall oparty na numerze 112 sklada si¢ z jednego lub wigkszej
liczby komponentéw, ktére uzyskaly homologacje zgodnie z art. 6, oddzielny zespét techniczny musi uzyskad
pozytywny wynik w badaniach okreSlonych w zalgcznikach I, IV, VI, VII i VIII oraz spelnial wszystkie odpowiednie
wymogi okreSlone w tych zalgcznikach. Ocena zgodnosci oddzielnego zespotu technicznego z tymi wymogami moze
jednak czg$ciowo opierac si¢ na wynikach badania, o ktérym mowa w art. 6 ust. 3.

Artykut 8

Obowiazki panstw czlonkowskich

Panstwa czlonkowskie odmawiajg udzielenia homologacji typu WE nowym typom pojazdéw silnikowych, ktére nie
spelniaja wymogow okreslonych w niniejszym rozporzadzeniu.

(") Rozporzadzenie wykonawcze Komisji (UE) 2017/78 z dnia 15 lipca 2016 1. okreslajace przepisy administracyjne dotyczace homologaciji
typu WE pojazdéw silnikowych w odniesieniu do ich systeméw poktadowych eCall opartych na numerze 112 oraz jednolite warunki
wykonania rozporzadzenia Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) 2015/758 w odniesieniu do ochrony prywatnosci i danych
uzytkownikow tych systeméw (zob. s. 26 niniejszego Dziennika Urzedowego).
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Artykut 9
Zmiany w rozporzadzeniu (UE) 2015/758

Art. 5 ust. 8 akapit drugi rozporzadzenia (UE) 2015/758 otrzymuje brzmienie:

,Wymagania techniczne i badania, o ktérych mowa w akapicie pierwszym, sg oparte na wymaganiach okre$lonych
w ust. 2-7 oraz na dostgpnych normach odnoszacych si¢ do eCall, stosownie do przypadku, w tym:

a) EN 16072:2015 »Inteligentne systemy transportowe — e-bezpieczenstwo — Wymagania operacyjne dla ogélnoeuropej-
skiego systemu eCall;

b) EN 16062:2015 »Inteligentne systemy transportowe — e-bezpieczenstwo — Wymagania wysokiego poziomu dla
aplikacji (HLAR) eCall;

¢) EN 16454:2015 »Inteligentne systemy transportowe — e-bezpieczenstwo — Kompleksowe badanie zgodnosci eCalls
d) EN 15722:2015 »Inteligentne systemy transportowe — e-bezpieczenstwo — Minimalny zakres danych systemu eCall;

e) EN 16102:2011 »Inteligentne systemy transportowe — eCall — Wymagania eksploatacyjne dotyczace ustugi
dostarczanej przez strong trzeciae;

f) wszelkich dodatkowych normach europejskich odnoszacych si¢ do systemu eCall przyjetych zgodnie z procedurami
okreSlonymi w rozporzadzeniu Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 1025/2012 (*) lub regulaminéw
Europejskiej Komisji Gospodarczej Organizacji Narodéw Zjednoczonych (regulaminy EKG ONZ) dotyczacych
systemow eCall, do ktorych Unia przystapila.

—_
*
~

Rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 1025/2012 z dnia 25 paZdziernika 2012 r. w sprawie
normalizacji europejskiej, zmieniajace dyrektywy Rady 89/686/EWG i 93/15/[EWG oraz dyrektywy Parlamentu
Europejskiego i Rady 94/9/WE, 94/25/WE, 95/16]WE, 97/23/WE, 98/34/WE, 2004/22/WE, 2007/23|WE,
2009/23/WE i 2009/105/WE oraz uchylajace decyzje Rady 87/95/EWG i decyzje¢ Parlamentu Europejskiego i Rady
nr 1673/2006/WE (Dz.U. L 316 z 14.11.2012, s. 12).”

Artykut 10
Wejécie w Zycie i stosowanie

Niniejsze rozporzadzenie wchodzi w zycie dwudziestego dnia po jego opublikowaniu w Dzienniku Urzgdowym Unii
Europejskiej.

Niniejsze rozporzadzenie stosuje si¢ od dnia 31 marca 2018 r.

Niniejsze rozporzadzenie wigze w caloSci i jest bezposrednio stosowane we wszystkich
panstwach cztonkowskich.

Sporzadzono w Brukseli dnia 12 wrze$nia 2016 r.

W imieniu Komisji
Jean-Claude JUNCKER

Przewodniczgcy
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ZALACZNIK I

Wymagania techniczne i procedury badania odpornosci systeméw pokladowych eCall na powazne zderzenia
(badanie opéZnienia w przypadku powaznego zderzenia)

1. Wymagania
1.1. Wymagania dotyczace osiagow

1.1.1. Badanie opdznienia w przypadku powaznego zderzenia przeprowadzane zgodnie z pkt 2 na systemach
poktadowych eCall, poktadowych oddzielnych zespolach technicznych eCall i komponentach eCall uznaje si¢ za
zadowalajace, jezeli zostanie wykazane, iz nastepujgce wymagania zostaly spelnione po zdarzeniu opdznieniaf
przyspieszenia.

1.1.2.  Emisja i kodowanie MSD: system eCall lub reprezentatywny uklad sa w stanie skutecznie przekazaé MSD do
punktu kontrolnego PSAP.

1.1.3.  Okreslenie czasu zdarzenia: system eCall lub reprezentatywny uklad s3 w stanie okresli¢ aktualny znacznik
czasu dla zdarzenia eCall.

1.1.4.  Okreslanie polozenia: system eCall lub reprezentatywny uklad sa w stanie dokladnie okresli¢ aktualng
lokalizacje pojazdu.

1.1.5.  Laczno$¢ z siecig telefonii ruchomej: system eCall lub reprezentatywny uklad sa w stanie polaczy¢ si¢ z siecig
telefonii ruchomej i przekazaé dane za jej poSrednictwem.

2. Procedura badania
2.1. Cel procedury badania op6Znienia w przypadku powaznego zderzenia

Celem tego badania jest sprawdzenie funkcjonalnosci systemu eCall opartego na numerze 112 po poddaniu go
obciazeniom statycznym, jakie moga wystapi¢ podczas powaznej kolizji pojazdu.

2.2, Nastepujace badania przeprowadza si¢ na reprezentatywnym ukladzie czesci (bez nadwozia pojazdu).

2.2.1. Reprezentatywny uklad obejmuje wszystkie czesci wymagane przez system eCall do skutecznego wypelnienia
i przekazania MSD w zgloszeniu eCall.

2.2.2.  Obejmuje to modut sterujacy oraz zrédlo zasilania, a takze wszelkie inne cze$ci wymagane do przeprowadzenia
badania eCall.

2.2.3.  Obejmuje to zewnetrzng antene facznosci ruchome;j.

2.2.4. Wiazke przewodéw mozna odwzorowaé samymi odpowiednimi zlaczami (podigczonymi do badanych
komponentéw) oraz dlugosciag przewodu. O dtugosci wigzki przewoddw i jej ostatecznym umocowaniu moze
zadecydowa¢ producent w porozumieniu ze stuzbg techniczng, o ktérej mowa w art. 3 pkt 31 dyrektywy
2007/46|WE, tak aby byly reprezentatywne dla innych konfiguracji instalacji systemu eCall.

2.3. Procedura opdznienia/przyspieszenia

2.3.1. Zastosowanie maja nastepujace warunki:
a) badanie przeprowadza si¢ w temperaturze otoczenia 20 * 10 °C;

b) na poczatku badania laduje si¢ zasilacz do poziomu pozwalajacego na przeprowadzenie pdzniejszych badan
weryfikacyjnych.

2.3.2.  Badane czgci podlacza si¢ do urzadzen badawczych za pomocg specjalnych uchwytéw mocujacych przezna-
czonych do zamocowania ich w pojezdzie. Jezeli specjalne uchwyty mocujace zasilacz s3 celowo zaprojek-
towane tak, aby zwolni¢ zrédlo zasilania w momencie uderzenia, nie uwzglednia si¢ ich w badaniu. Stuzba
techniczna sprawdza, czy tego typu zwolnienie w przypadku zaistnienia powaznego zderzenia w rzeczywistych
warunkach nie pogorszy funkcjonalnosci systemu (np. nie spowoduje odlaczenia od Zrédla zasilania).
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2.3.3.  Jezeli stosowane s3 dodatkowe wsporniki lub elementy jako czg$¢ urzadzenia opdzniajacego/przyspieszajacego,
muszg one zapewniaé wystarczajaco sztywne polaczenie z urzadzeniem opé6Zniajacym/przyspieszajacym, aby
nie wplywaly na wynik badania.

2.3.4.  System eCall op6Znia si¢ lub przyspiesza zgodnie z korytarzem impulsu okreslonym w tabeli oraz na wykresie.
Przyspieszenie/opdZnienie mierzy si¢ w sztywnej czeSci urzadzenia opdZniajacego/przyspieszajacego oraz
filtruje przez filtr CFC-60.

2.3.5.  Impuls probierczy musi si¢ mieSci¢ w zakresie warto§ci minimalnych i maksymalnych okreslonych w tabeli.
Maksymalna zmiana predkosci AV wynosi 70 km/h [+ 0/-2 km/h]. Jezeli jednak badanie, za zgoda producenta,
przeprowadzono przy wyzszym poziomie przyspieszenia lub opdznienia, wyzsza warto$¢ AV lub dluzszy okres
trwania badania uznaje si¢ za zadowalajace.

2.3.6.  Czgsci, o ktérych mowa pkt 2.2, bada si¢ w najmniej korzystnej konfiguracji. Ich pozycja i orientacja na wézku
odpowiadajg zaleceniom producenta dotyczacym montazu oraz sg wskazane w $wiadectwie homologacji typu
wydanym na podstawie rozporzadzenia wykonawczego Komisji (UE) 2017/78.

2.3.7.  Opis impulsu probierczego
Wykres

Minimalna i maksymalna krzywa impulsu probierczego (korytarz impulsu)

80

70

60

50

40
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20

Przyspieszenie/opéZnienie [G]

10

0 10 20 30 40 50 60 70
Czas [m/s]

Tabela

Warto$ci przyspieszenia/opéznienia dla minimalnej i maksymalnej krzywej impulsu probierczego

Punkt Czas (m/s) Przyspieszenie/opdZnienie (g)

A 10 0
B 34 65
C 38 65
D 46 0

E 0 16
F 25 77
G 47 77
H 60 0
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2.4. Procedura weryfikacji
2.4.1. Nalezy sprawdzi¢, czy zadne zlacza przewodéw nie zostaly odlaczone w trakcie zdarzenia.

2.4.2.  Wymagania dotyczace osiggéw weryfikuje si¢, wykonujac zgloszenie testowe z wykorzystaniem zrodla zasilania
poddanego badaniu op6Znienia w przypadku powaznego zderzenia.

2.4.3.  Przed wykonaniem zgloszenia testowego nalezy upewnic sig, ze:

a) system eCall otrzymuje (rzeczywiste lub symulowane) sygnaly GNSS w stopniu reprezentatywnym dla
warunkéw na wolnym powietrzu;

b) system eCall byt zasilany wystarczajaco dlugo, aby osiggnaé ustalong lokalizacje GNSS;

¢) jedna z procedur polaczenia okreslonych w pkt 2.7, zgodnie z ustaleniami stuzby technicznej i producenta,
bedzie stosowana w odniesieniu do kazdego zgloszenia testowego;

d) dostepny jest dedykowany punkt kontrolny PSAP umozliwiajacy odebranie zgloszenia eCall wyemitowanego
przez system oparty na numerze 112;

e) nie mozna wykona¢ falszywego zgloszenia eCall do prawdziwego PSAP za posrednictwem aktywnej sieci;
oraz

f) w stosowanych przypadkach system TPS zostanie dezaktywowany lub automatycznie przelaczy si¢ na
system oparty na numerze 112.

2.4.4.  Nalezy wykona¢ zgloszenie testowe (tryb ,push”) poprzez zainicjowanie zgodnie z instrukcjami producenta.

2.4.5. Nalezy sprawdzi¢ kazdy z nastepujacych elementow:

a) Nalezy sprawdzi¢, czy punkt kontrolny PSAP otrzymal MSD. Weryfikuje si¢ to za pomocg rekordu punktu
kontrolnego PSAP potwierdzajacego, ze MSD wyemitowany z systemu eCall w wyniku zainicjowania zostal
odebrany i pomyslnie dekodowany. Jezeli dekodowanie MSD nie powiodlo si¢ w wersji z redundancjg MSD
rv0, lecz nastgpilo pomyslnie w wyzszej wersji z redundancjg lub w stabilnym trybie modulatora, jak
okreslono w ETSI/TS 126 267, jest to dopuszczalne.

b) Nalezy sprawdzi¢, czy MSD zawieral aktualny znacznik czasu. Weryfikuje si¢ to za pomocg rekordu
testowego potwierdzajacego, ze znacznik czasu zawarty w MSD otrzymanym przez punkt kontrolny PSAP
nie odbiega od dokladnego zarejestrowanego czasu inicjacji o wigcej niz 60 sekund. Transmisja moze zostaé
powtérzona, jezeli system eCall nie osiagnal ustalonej lokalizacji GNSS przed badaniem.

¢) Nalezy sprawdzié, czy MSD zawieral dokladne dane o aktualnej lokalizacji. Weryfikuje si¢ to zgodnie
z procedurg badania lokalizacji pojazdu, jak okreslono w pkt 2.5, za pomocg rekordu testowego potwierdza-
jacego, ze réznica miedzy lokalizacja IVS a lokalizacja rzeczywista, d_IVS, wynosi mniej niz 150 metréw,
a bit ufnosci przekazany do punktu kontrolnego PSAP wskazuje, ze ,lokalizacja jest wiarygodna”.

2.4.6. Nalezy zakonczy¢ zgloszenie testowe za pomocg odpowiedniej komendy punktu kontrolnego PSAP (np.
Jrozlacz sie”).

2.5. Procedura badania pozycjonowania

2.5.1. Nalezy zweryfikowaé funkcjonalnos¢ komponentéw GNSS poprzez poréwnanie informacji o lokalizacji
odbieranych i wysylanych przez system.

2.5.2.  ,Lokalizacja IVS” (@ys Ays to: lokalizacja zawarta w MSD przekazanym do punktu kontrolnego PSAP
w warunkach, w ktérych antena GNSS znajduje si¢ na wolnym powietrzu (rzeczywistych lub symulowanych).

2.5.3. ,Lokalizacja rzeczywista” (¢, e M) tO:

lrue)

a) faktyczna lokalizacja anteny GNSS (znana lokalizacja lub okreslona w inny sposéb niz poprzez system eCall)
przy zastosowaniu rzeczywistych sygnatéw GNSS; lub

b) lokalizacja symulowana przy zastosowaniu symulowanych sygnatéw GNSS.
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2.5.4. Roéznicg migdzy lokalizacjg IVS a lokalizacjg rzeczywista, d,, nalezy obliczy¢ sig, stosujgc nastepujgce
réwnania:
AQ = Prys = P
AN = Nyys = N
_ Qs + Qrrue
" 2
dus = R 1/ (89)? + (cos(gm )N’
gdzie:
A¢: Réznica w szerokosci geograficznej (w radianach)
AN: Réznica w dlugosci geograficznej (w radianach)
Uwaga: 1° = fﬁrad; 1 mas = 4,8481368 - 10-° rad
¢, Srednia szeroko$¢ geograficzna (w jednostce odpowiedniej dla obliczenia cosinusa)
R: Promier Ziemi (Sredni) = 6 371 009 metréw
2.5.5.  Procedura badania pozycjonowania moze zostal powtdrzona, jezeli system eCall nie osiagngl ustalonej
lokalizacji GNSS przed badaniem.
2.6. Procedura badania anteny
2.6.1. Jezeli w procedurze polgczenia zastosowanej przy zgloszeniu testowym nie wykorzystano bezprzewodowej
transmisji danych, nalezy zweryfikowa¢ funkcjonalno$¢ anteny sieci telefonii ruchomej, sprawdzajac stan
nastrojenia anteny po nastapieniu zdarzenia opdzniajgcego zgodnie z ponizszg procedurg.
2.6.2. Nalezy zmierzy¢ wspolczynnik fali stojgcej,, zewngtrznej anteny sieci telefonii ruchomej po nastgpieniu
zdarzenia opdzniajacego przy czestotliwosci w obrebie okreslonego pasma czestotliwosci anteny.
2.6.2.1. Pomiar nalezy wykonal za pomocg miernika mocy, analizatora antenowego lub miernika fali w jak
najmniejszej odleglosci od punktu zasilania anteny.
2.6.2.2. Jezeli stosuje si¢ miernik mocy, oblicza si¢ za pomocg nastepujacego réwnania:
VP + VP,
VSWR = ~——~—
VRN
gdzie:
P: Obliczona moc wyj$ciowa
P: Obliczona moc zwrotna/odbita
2.6.3.  Nalezy sprawdzi¢, czy odpowiada specyfikacjom zalecanym przez producenta dla nowych anten.
2.7. Procedury polaczenia
2.7.1.  Procedura w przypadku symulowanej sieci telefonii ruchome;j
2.7.1.1. Nalezy zapewni¢ bezprzewodowe wykonanie zgloszenia TS12 wyemitowanego przez system oparty na
numerze 112 za posrednictwem niepublicznej (tj. symulowanej) sieci telefonii ruchomej i skierowanie do
dedykowanego punktu kontrolnego PSAP.
2.7.1.2. Funkcje dedykowanego punktu kontrolnego PSAP podczas procedur badania pelni symulator PSAP pod

kontrolg stuzby technicznej, zgodny z obowiazujacymi normami EN oraz certyfikowany zgodnie z EN 16454.
Jest on wyposazony w interfejs dZwigkowy, aby umozliwi¢ badania polgczenia glosowego.
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2.7.1.3. W stosownych przypadkach nalezy zapewni¢ wykonanie zgloszenia TS11 wyemitowanego przez system TPS
bezprzewodowo za po$rednictwem niepublicznej (tj. symulowanej) sieci telefonii ruchomej i skierowanie do
punktu kontrolnego TPSP.

2.7.1.4. Punkt kontrolny TPSP jest dedykowanym symulatorem punktu przyjmowania zgloszeri TPSP pozostajacym pod
kontrolg stuzby technicznej lub faktycznym punktem przyjmowania zgloszenr TPSP (wymagane jest uzyskanie
pozwolenia od TPSP).

2.7.1.5. Dla tej procedury zalecany jest zasieg sieci telefonii ruchomej wynoszacy co najmniej — 99 dBm lub
réwnowazny.

2.7.2.  Procedura w przypadku publicznej sieci telefonii ruchomej

2.7.2.1. Nalezy zapewni¢ wyemitowanie zgloszenia TS11 pod dlugi numer przez system oparty na numerze 112
(zamiast zgloszenia TS12), jego bezprzewodowe wykonanie za poSrednictwem sieci telefonii ruchomej
i skierowanie do dedykowanego punktu kontrolnego PSAP.

2.7.2.2. Funkcje dedykowanego punktu kontrolnego PSAP podczas procedur badania pelni symulator PSAP pod
kontrolg stuzby technicznej, zgodny z obowiazujacymi normami EN oraz certyfikowany zgodnie z EN 16454.
Jest on wyposazony w interfejs dzwigkowy, aby umozliwi¢ badania polaczenia glosowego.

2.7.2.3. W stosownych przypadkach nalezy zapewni¢ wykonanie zgloszenia TS11 wyemitowanego przez system TPS
bezprzewodowo za poSrednictwem publicznej sieci telefonii ruchomej i skierowanie do punktu kontrolnego
TPSP.

2.7.2.4. Punkt kontrolny TPSP jest dedykowanym symulatorem punktu przyjmowania zgloszeri TPSP pozostajacym pod
kontrolg stuzby technicznej lub faktycznym punktem przyjmowania zgloszeni TPSP (wymagane jest uzyskanie
pozwolenia od TPSP).

2.7.2.5. Dla tej procedury zalecany jest zasieg sieci telefonii ruchomej wynoszacy co najmniej — 99 dBm lub
réwnowazny.

2.7.3.  Procedura w przypadku transmisji przewodowej

2.7.3.1. Nalezy zapewni¢ wykonanie zgloszenia TS12 wyemitowanego przez system oparty na numerze 112 wylacznie
za podrednictwem polaczenia przewodowego (z pominieciem jakiejkolwiek anteny sieci telefonii ruchome)
i skierowanie do dedykowanego punktu kontrolnego PSAP.

2.7.3.2. Funkcje dedykowanego punktu kontrolnego PSAP podczas procedur badania pelni symulator PSAP pod
kontrolg stuzby technicznej, zgodny z obowiazujacymi normami EN oraz certyfikowany zgodnie z EN 16454.
Jest on wyposazony w interfejs dzwigkowy, aby umozliwi¢ badania polaczenia glosowego.

2.7.3.3. W stosownych przypadkach nalezy zapewni¢ wykonanie zgloszenia TS11 wyemitowanego przez system TPS za
posrednictwem polaczenia przewodowego (z pominigciem jakiejkolwiek anteny sieci telefonii ruchome;))
i skierowanie do dedykowanego punktu kontrolnego TPSP.

2.7.3.4. Punkt kontrolny TPSP jest dedykowanym symulatorem punktu przyjmowania zgloszeri TPSP pozostajacym pod
kontrolg stuzby technicznej lub faktycznym punktem przyjmowania zgloszefi TPSP (wymagane jest uzyskanie
pozwolenia od TPSP).

2.8. Procedura weryfikacji komponentéw

2.8.1.  Procedury te majg zastosowanie do celéw homologacji typu komponentu systemu poktadowego eCall opartego
na numerze 112 zgodnie z art. 5 niniejszego rozporzadzenia.

2.8.1.1. Procedury te majg zastosowanie po tym, jak poszczegélne czgsci zostang poddane badaniu op6Znienia zgodnie
z pkt 2.3 niniejszego zalacznika.

2.8.2.  Modut sterujgcy, w tym jego zlgcza i wigzka przewodéw, jak okreslono w pkt 2.2.4 niniejszego zalacznika.
2.8.2.1. Nalezy sprawdzi¢, czy zadne zlacza przewodow nie zostaly odlaczone w trakcie zdarzenia.

2.8.2.2. Wymagania dotyczace osiagéw weryfikuje sig, wykonujac zgloszenie testowe.
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2.8.2.3. Przed wykonaniem zgloszenia testowego nalezy upewnic sig, ze:

a) system eCall otrzymuje (rzeczywiste lub symulowane) sygnaly GNSS w stopniu reprezentatywnym dla
warunk6éw na wolnym powietrzu;

b) system eCall byt zasilany wystarczajaco dlugo, aby osiggnaé ustalong lokalizacje GNSS;

¢) jedna z procedur polaczenia okreslonych w pkt 2.7, zgodnie z ustaleniami stuzby technicznej i producenta,
bedzie stosowana w odniesieniu do kazdego zgloszenia testowego;

d) dostepny jest dedykowany punkt kontrolny PSAP umozliwiajacy odebranie zgloszenia eCall wyemitowanego
przez system oparty na numerze 112;

¢) nie mozna wykona¢ falszywego zgloszenia eCall do prawdziwego PSAP za posrednictwem aktywnej sieci;
oraz

f) w stosowanych przypadkach system TPS zostanie dezaktywowany lub automatycznie przelaczy si¢ na
system oparty na numerze 112.

2.8.2.4. Nalezy wykona¢ zgloszenie testowe (tryb ,push”) poprzez zainicjowanie zgodnie z instrukcjami producenta.

2.8.2.5. Nalezy sprawdzi¢ kazdy z nastepujacych elementéw:

a) Nalezy sprawdzi¢, czy punkt kontrolny PSAP otrzymal MSD. Weryfikuje si¢ to za pomoca rekordu punktu
kontrolnego PSAP potwierdzajacego, ze MSD wyemitowany z systemu eCall w wyniku zainicjowania zostal
odebrany i pomyslnie dekodowany. Jezeli dekodowanie MSD nie powiodlo si¢ w wersji z redundancjag MSD
rv0, lecz nastgpito pomyslnie w wyzszej wersji z redundancjg lub w stabilnym trybie modulatora, jak
okreslono w ETSI/TS 126 267, jest to dopuszczalne.

b) Nalezy sprawdzié, czy MSD zawieral aktualny znacznik czasu. Weryfikuje si¢ to za pomocg rekordu
testowego potwierdzajacego, ze znacznik czasu zawarty w MSD otrzymanym przez punkt kontrolny PSAP
nie odbiega od dokladnego zarejestrowanego czasu inicjacji o wigcej niz 60 sekund. Transmisja moze zostaé
powtorzona, jezeli system eCall nie osiagnat ustalonej lokalizacji GNSS przed badaniem.

¢) Nalezy sprawdzi¢, czy MSD zawieral dokladne dane o aktualnej lokalizacji. Weryfikuje si¢ to zgodnie
z procedurg badania lokalizacji pojazdu, jak okreslono w pkt 2.5, za pomoca rekordu testowego potwierdza-
jacego, ze roznica miedzy lokalizacjg IVS a lokalizacja rzeczywists, d,,, wynosi mniej niz 150 metréw, a bit
ufnosci przekazany do punktu kontrolnego PSAP wskazuje, ze ,lokalizacja jest wiarygodna”.

2.8.2.6. Nalezy zakonczy¢ zgloszenie testowe za pomocg odpowiedniej komendy punktu kontrolnego PSAP (np.
Jrozlacz sig”).

2.8.3.  Antena sieci telefonii ruchomej, w tym jej zlacza i wigzka przewodéw, jak okreslono w pkt 2.2.4 niniejszego
zalgcznika.

2.8.3.1. Nalezy sprawdzi¢, czy zadne zlacza przewodéw nie zostaly odlaczone w trakcie zdarzenia.

2.8.3.2. Nalezy zmierzy¢ wspétczynnik fali stojacej, VSWR, zewngtrznej anteny sieci telefonii ruchomej po nastapieniu
zdarzenia opzniajacego przy czestotliwosci w obrebie okreslonego pasma czestotliwosci anteny.

2.8.3.3. Pomiar nalezy wykona¢ za pomoca miernika mocy, analizatora antenowego lub miernika fali w jak
najmniejszej odlegtosci od punktu zasilania anteny.

2.8.3.4. Jezeli stosuje si¢ miernik mocy, VSWR oblicza si¢ za pomocg nastepujacego réwnania:

Vi

VSWR =
VB VE

gdzie:

P: Obliczona moc wyjsciowa

P: Obliczona moc zwrotna/odbita

2.8.3.5. Nalezy sprawdzi¢, czy VSWR odpowiada specyfikacjom zaleconym przez producenta dla nowych anten.
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2.8.4.  Zasilacz (jezeli nie jest czeScia modutu sterujgcego), w tym jego zlacza i wiazka przewoddw, jak okreslono
w pkt 2.2.4 niniejszego zalacznika.

2.8.4.1. Nalezy sprawdzi¢, czy zadne zlacza przewodéw nie zostaly odlaczone w trakcie zdarzenia.

2.8.4.2. Nalezy zmierzy¢, czy napigcie odpowiada specyfikacji producenta.
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ZALACZNIK 11

Pelna ocena badafi zderzeniowych

1. Wymagania
1.1.  Wymagania dotyczace osiagéw

1.1.1. Pelna ocena badafi zderzeniowych pojazdéw z zainstalowanymi systemami poktadowymi eCall, przeprowadzona
zgodnie z punktem 2, jest uznawana za satysfakcjonujaca, jezeli zostanie wykazane, iz nastepujgce wymagania
zostaly spelnione po zderzeniu.

1.1.2. Automatyczne inicjowanie: System eCall automatycznie zainicjuje zgloszenie eCall po nastgpieniu zderzenia
odpowiednio zgodnie z regulaminem nr 94 EKG ONZ (zalgcznik 3) oraz z regulaminem EKG ONZ nr 95
(zalgcznik 4).

1.1.3. Wskazanie statusu zgloszenia: System eCall informuje osoby znajdujace si¢ w pojezdzie o obecnym statusie
zgloszenia eCall (wskaznik statusu) za posrednictwem sygnatu wzrokowego lub dzwigkowego.

1.1.4. Emisja i kodowanie MSD: System eCall jest w stanie skutecznie przekaza¢ MSD do punktu kontrolnego PSAP za
posrednictwem sieci telefonii ruchomej.

1.1.5. Okreslanie danych dotyczacych konkretnego pojazdu: System eCall jest w stanie dokladnie wypeknié
obowigzkowe pola dotyczace danych konkretnego pojazdu w MSD.

1.1.6. Okreslanie polozenia: System eCall jest w stanie dokladnie okresli¢ aktualng lokalizacje pojazdu.

2. Procedura badania
2.1.  Cel procedury pelnego badania zderzeniowego

Celem tego badania jest sprawdzenie funkcji automatycznego inicjowania i funkcjonalnosci systemu pokladowego
eCall opartego na numerze 112 w pojazdach poddanych zderzeniu czotowemu lub zderzeniu bocznemu.

2.2. Nastepujgce badania przeprowadza si¢ na pojezdzie z zainstalowanym systemem pokladowym eCall.

2.3.  Procedura badania zderzeniowego

2.3.1. Badania zderzeniowe nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z badaniami zdefiniowanymi odpowiednio w zalaczniku 3
do regulaminu nr 94 EKG ONZ w odniesieniu do zderzen czolowych oraz w zalgczniku 4 do regulaminu EKG
ONZ nr 95 w odniesieniu do zderzen bocznych.

2.3.2. Stosuje si¢ warunki badania zdefiniowane w regulaminie nr 94 EKG ONZ lub w regulaminie nr 95.

2.3.3. Przed wykonaniem badania zderzeniowego nalezy upewnic sie, ze:

a) pokladowe Zrédlo zasilania, jezeli zostalo zainstalowane na potrzeby badania, faduje si¢ na poczatku badania
zgodnie ze specyfikacjami podanymi przez producenta, co pozwala na przeprowadzenie pdzniejszych badan
weryfikacyjnych;

b) automatyczny system eCall jest wigczony i uzbrojony oraz ze zaplon lub gléwny wylacznik pojazdu jest
wlaczony;

¢) jedna z procedur polaczenia okreslonych w pkt 2.7, zgodnie z ustaleniami stuzby technicznej i producenta,
bedzie stosowana w odniesieniu do kazdego zgloszenia testowego;

d) dostepny jest dedykowany punkt kontrolny PSAP umozliwiajacy odebranie zgloszenia eCall wyemitowanego
przez system oparty na numerze 112;

¢) nie mozna wykonaé falszywego zgloszenia eCall do prawdziwego PSAP za posrednictwem aktywnej sieci;
oraz

f) w stosowanych przypadkach system TPS zostanie dezaktywowany lub automatycznie przelgczy si¢ na system
oparty na numerze 112.

2.4.  Procedura weryfikacji
2.4.1. Wymagania dotyczace osiggéw weryfikuje sie, wykonujac zgloszenie testowe z pojazdu po nastgpieniu zderzenia,
stosujgc system pokladowy eCall oparty na numerze 112: automatycznie zainicjowane zgloszenie eCall po

badaniu zderzeniowym.

2.4.2. Nalezy wykona¢ zgloszenie testowe (tryb ,push”) poprzez zastosowanie automatycznego inicjowania.
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2.4.3. Nalezy sprawdzi¢ kazdy z nastepujacych elementéw w co najmniej jednym ze zgloszen testowych:

a) Nalezy sprawdzi¢, czy zgloszenie eCall zostalo zainicjowane automatycznie w momencie pelnego zderzenia.
Weryfikuje si¢ to za pomocg rekordu punktu kontrolnego PSAP, ktéry potwierdza, ze otrzymal sygnat
inicjujacy zgloszenie eCall po nastapieniu zderzenia oraz ze wskaznik kontrolny MSD zostal przelaczony na
opcj¢ ,automatycznie zainicjowane zgloszenie eCall”.

b) Nalezy sprawdzi¢, czy wskaznik statusu zgloszenia eCall wskazal sekwencje zgloszenia eCall w nastgpstwie
automatycznego lub recznego zainicjowania. Weryfikuje si¢ to za pomocy rekordu, ktéry potwierdza, ze
sekwencja oznaczenia zostala przeprowadzona na wszystkich kanalach sensorycznych okreslonych
w dokumentacji producenta (wzrokowych lub dzwigkowych).

¢) Nalezy sprawdzié, czy punkt kontrolny PSAP otrzymal MSD. Weryfikuje si¢ to za pomoca rekordu punktu
kontrolnego PSAP, ktéry potwierdza, ze MSD wyemitowany z pojazdu w wyniku automatycznego lub
recznego inicjowania zostal odebrany i pomyslnie dekodowany. Jezeli dekodowanie MSD nie powiodlo si¢
w wersji z redundancja MSD 1v0, lecz nastgpito pomyslnie w wyzszej wersji z redundancja lub w stabilnym
trybie modulatora, jak okreslono w ETSI|TS 126 267, jest to dopuszczalne.

d) Nalezy zweryfikowaé, czy MSD zawieral dokladne dane o konkretnym pojezdzie. Weryfikuje si¢ to za pomoca
rekordu punktu kontrolnego PSAP potwierdzajacego, Ze informacje zawarte w polach dotyczacych typu
pojazdu, numeru identyfikacyjnego pojazdu (VIN) oraz rodzaju napedu pojazdu nie odbiegajg od informacji
okreslonych we wniosku o homologacje typu.

¢) Nalezy sprawdzi¢, czy MSD zawieral dokladne dane o aktualnej lokalizacji. Weryfikuje si¢ to zgodnie
z procedurg badania lokalizacji pojazdu, jak okreslono w pkt 2.5 zalgcznika I do niniejszego rozporzadzenia
za pomocyg rekordu testowego potwierdzajacego, ze roznica miedzy lokalizacja IVS a lokalizacjg rzeczywista,
d_IVS, wynosi mniej niz 150 metréw, a bit ufnosci przekazany do punktu kontrolnego PSAP wskazuje, ze
,lokalizacja jest wiarygodna”. Jezeli w miejscu badan zderzeniowych nie sg dostgpne sygnaly GNSS, mozna
przetransportowaé pojazd do odpowiedniej lokalizacji przed wykonaniem zgloszenia testowego.

2.4.4. Nalezy zakonczy¢ zgloszenie testowe za pomocag odpowiedniej komendy punktu kontrolnego PSAP (np. ,rozlacz
sie”).

2.4.5. Jezeli nie mozna bylo wykona¢ automatycznego zgloszenia testowego ze wzgledu na czynniki zewnetrzne
niezalezne od pojazdu, dopuszczalna jest weryfikacja automatycznego inicjowania po badaniu za pomoca
wewnetrznej funkcji rekordu systemu pokladowego. W rejestrze mozliwe jest przechowywanie otrzymanych
sygnatéw wyzwalajacych w pamigci trwalej. Inzynier prowadzacy badania musi mie¢ dostgp do danych przecho-
wywanych w systemie pokladowym oraz zweryfikowal, czy nie zarejestrowano zadnych automatycznych
sygnalow wyzwalajacych przed nastgpieniem zderzenia oraz czy zarejestrowano automatyczny sygnal
wyzwalajacy po nastgpieniu zderzenia.

2.4.6. Jezeli podjeto probe zgloszenia testowego z pojazdem podlaczonym do zewngtrznego zasilania (w przypadkach,
w ktérych badanie zderzeniowe przeprowadzono z niezainstalowanym standardowym zasilaniem pojazdu),
nalezy zweryfikowaé, czy pokladowa instalacja elektryczna zasilajaca system pokladowy eCall pozostata
nienaruszona. Weryfikuje si¢ to za pomocg rekordu inzyniera prowadzacego badanie potwierdzajacego pomyslne
sprawdzenie integralnoici pokladowej instalacji elektrycznej, w tym testowego pokladowego Zzrédla zasilania
(kontrola wzrokowa pod katem uszkodzenia mechanicznego wspornika montazowego Zrédla zasilania albo jego
konstrukcji) oraz polaczen za posrednictwem jego terminali.

2.5.  Procedura badania pozycjonowania

Zastosowanie ma procedura badania pozycjonowania okreslona w pkt 2.5 zalacznika I do niniejszego rozporzg-
dzenia.

2.6.  Procedura badania anteny

2.6.1. Jezeli w procedurze polaczenia zastosowanej przy zgloszeniu testowym nie wykorzystano bezprzewodowej
transmisji danych (pkt 2.7.3 zalacznika I do niniejszego rozporzadzenia), nalezy zweryfikowal funkcjonalno$é
anteny sieci telefonii ruchomej, sprawdzajgc stan nastrojenia anteny po badaniu pelnego zderzenia zgodnie
z procedurg okreSlong w pkt 2.6 zalacznika I do niniejszego rozporzadzenia. Ponadto nalezy zweryfikowal, czy
nie nastgpilo zadne przerwanie lub zwarcie przewodu zasilajacego anteny, sprawdzajac rezystancje miedzy
punktami koficowymi przewodu oraz miedzy przewodem a uziemieniem pojazdu.

2.7.  Procedury polaczenia

Zastosowanie majg procedury polaczenia okre$lone w pkt 2.7 zalacznika I do niniejszego rozporzadzenia.
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ZALACZNIK 11

Odporno$¢ urzadzen diwiekowych na zderzenia

1. Wymagania
1.1. Wymagania dotyczace osiagdw
1.1.1. Ocena odpornosci urzadzen dzwigkowych systemu eCall na zderzenia w pojazdach z zainstalowanymi

systemami pokladowymi eCall, przeprowadzona zgodnie z punktem 2, jest uznawana za satysfakcjonujaca,
jezeli zostanie wykazane po zderzeniu, iz nastgpujace wymagania zostaly spelnione zaréwno w odniesieniu
do badania zderzenia czolowego, jak i do badania zderzenia bocznego, w zaleznosci od sytuacji.

1.1.2.  Ponowne podlaczanie urzadzen dzwickowych: System eCall ponownie podlacza glosniki i mikrofony po tym,
jak zostaly rozlgczone w trakcie eCall na potrzeby transmisji MSD.

1.1.3.  Polgczenie glosowe: System eCall umozliwia polaczenie glosowe w trybie gloSnoméwiacym (kierunek
wysylania i odbioru), ktére jest wystarczajaco zrozumiate dla os6b znajdujacych si¢ w pojezdzie i operatora.

2. Procedura badania
2.1. Cel procedury badania odpornosci urzadzen dzwigckowych na zderzenia

Badanie to ma zweryfikowa¢, czy glosniki i mikrofony zostaly pomyslnie podlaczone po ich rozlgczeniu na
czas transmisji MSD, oraz czy urzadzenia dzwickowe nadal dzialajg po poddaniu pojazdu badaniu zderzenia
czotowego lub zderzenia bocznego.

2.2. Zgodnie z regulaminem nr 94 EKG ONZ (zalacznik 3 w odniesieniu do zderzenia czolowego) lub
z regulaminem EKG ONZ nr 95 (zalacznik 4 w odniesieniu do zderzenia bocznego) przeprowadza sig
nastepujgce badanie sprawdzajgce na pojezdzie z zainstalowanym systemem pokladowym eCall, ktéry to
pojazd ulegl pelnemu zderzeniu, jak okreslono w pkt 1.1.1 powyzej.

2.3. Ogodlny opis procedury badania

2.3.1. Funkcjonalno$¢ urzadzen diwigkowych weryfikuje si¢, wykonujac zgloszenie testowe po badaniu
zderzeniowym oraz z wykorzystaniem kanalu polaczenia glosowego pomiedzy pojazdem a punktem
kontrolnym PSAP.

2.3.2. Dwoch inzynieréw prowadzacych badanie znajdujacych si¢ odpowiednio w pojezdzie (tester w punkcie
generacji sygnatu) oraz w punkcie kontrolnym PSAP (tester w punkcie odbioru sygnaltu) po kolei przekazuje
(odczytuje i wystuchuje) uprzednio okreslone, fonetycznie zréwnowazone zdania wypowiadane oddzielnie
przez jedna osobg.

2.3.3. Testerzy maja za zadanie oceni¢, czy zrozumieli znaczenie przekazu w kierunku wysylania i odbioru.
2.4. Umiejscowienie tester6w
2.4.1. Badanie nalezy przeprowadzi¢ w cichym otoczeniu, gdzie szum tla nie przekracza poziomu 50 dB(A) oraz do

ktérego nie dochodzg zadne inne dzwigki mogace w inny sposéb zakltdci¢ przebieg badan.

2.4.2. Tester w punkcie generacji sygnalu siedzi w takiej pozycji, w ktérej glowa znajduje si¢ w polozeniu
zblizonym do normalnej pozycji siedzacej na fotelu kierowcy pojazdu, ktory ulegl zderzeniu. Tester korzysta
z pokladowych urzadzen dzwigkowych, nie zmieniajac ich ulozenia.

2.43.  Tester w punkcie odbioru sygnatu znajduje si¢ w takiej odlegloici od pojazdu, aby zrozumienie mowy
o normalnym natezeniu glosu jednego testera bylo niemozliwe bez uzycia przez drugiego testera urzadzen
pomocniczych.

2.5. Konfiguracja badania

2.5.1. Przed wykonaniem zgloszenia testowego nalezy upewnic sig, ze:

a) jedna z procedur polaczenia okreslonych w pkt 2.7 zalgcznika I do niniejszego rozporzadzenia, zgodnie
z ustaleniami stuzby technicznej i producenta, bedzie stosowana w odniesieniu do kazdego zgloszenia
testowego;

b) dostepny jest dedykowany punkt kontrolny PSAP umozliwiajacy odebranie zgloszenia eCall wyemito-
wanego przez system oparty na numerze 112;
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¢) nie mozna wykona¢ falszywego zgloszenia eCall do prawdziwego PSAP za posrednictwem aktywnej sieci;

d) w stosowanych przypadkach system TPS zostanie dezaktywowany lub automatycznie przelaczy si¢ na
system oparty na numerze 112; oraz

e) zapton lub gléwny wylacznik pojazdu jest wigczony.

2.5.2. Jezeli mozliwe jest dostosowanie ustawien glo$nosci, nalezy ustawi¢ najwyzszy poziom glosnosci dla
kierunku wysylania i odbioru w punkcie generacji sygnalu (ang. near-end) i w punkcie odbioru sygnalu (ang.
far-end). Mozna obniza¢ poziom glosnosci w punkcie odbioru sygnatu w trakcie badania, jezeli wplywa to na
zrozumialo$¢ wypowiedzi.

2.5.3. Jezeli jest to mozliwe, przy polaczeniu nie nalezy korzysta¢ z zadnych sieci telefonii ruchomej, ktére
wplywaja na dzialanie urzadzen glosnomoéwiacych (tj. echo, automatyczna regulacja wzmocnienia, redukcja
hatasu itp.). W przypadku sieci symulowanych nalezy w miarg mozliwo$ci wylaczyé DTX, zastosowaé kodek
Full Rate (dla standardu GSM) oraz najwyzsza przeplywnos$¢ wynoszaca 12,2 kbit/s (w przypadku kodekow

AMR).
2.6. Zgloszenie testowe
2.6.1. Nalezy wykonal zgloszenie testowe (tryb ,push”) poprzez reczne zainicjowanie za pomoca pokladowego

panelu HMI oraz poczekal, az gloéniki oraz mikrofony zostang ponownie polaczone na potrzeby polgczenia
glosowego po zakoficzonej transmisji MSD.

2.6.2.  Wymiana wiadomosci testowych
2.6.2.1.  Kierunek odbioru

2.6.2.1.1. Tester w punkcie odbioru sygnalu wybiera i odczytuje jedna parg zdan z listy w dodatku. Tester odczytuje
zdania z normalnym natezeniem glosu wlasciwym dla rozméw telefonicznych.

2.6.2.1.2. Tester w punkcie generacji sygnatlu ocenia, czy transmisja glosowa w kierunku odbioru byla zrozumiata:
badanie w kierunku odbioru ma wynik pozytywny, jezeli tester w punkcie generacji sygnatu, pozostajac
w swojej wyjSciowej pozycji siedzacej, byl w stanie bez wigkszego wysitku zrozumie¢ caly przekaz.

2.6.2.1.3. Jezeli jest to wymagane do celéw oceny, tester w punkcie generacji sygnalu moze poprosic testera w punkcie
odbioru sygnalu o przekazanie dodatkowych par zdan.

2.6.2.2.  Kierunek wysylania

2.6.2.2.1. Pozostajac w wyjsciowej pozycji siedzacej, tester w punkcie generacji sygnalu wybiera i odczytuje jedng pare
zdan z listy w dodatku. Tester odczytuje zdania z normalnym nateZeniem glosu wilasciwym dla rozméw
telefonicznych.

2.6.2.2.2. Tester w punkcie odbioru sygnalu ocenia, czy transmisja glosowa w kierunku odbioru byla zrozumiala:
Badanie w kierunku wysylania ma wynik pozytywny, jezeli tester w punkcie odbioru sygnatu byl w stanie bez
wickszego wysitku zrozumie¢ caly przekaz.

2.6.2.2.3. Jezeli jest to wymagane do celéw oceny, tester w punkcie odbioru sygnalu moze poprosi¢ testera w punkcie
generacji sygnatu o przekazanie dodatkowych par zdar.

2.6.3. Nalezy zakonczy¢ zgloszenie testowe za pomoca odpowiedniej komendy punktu kontrolnego PSAP (np.
Jrozlacz sig”).

2.6.4. Jezeli spelnienie wymagan jest niemozliwe z powodu uszkodzen spowodowanych przez punkt kontrolny
PSAP lub medium transmisyjne, mozna powtérzy¢ zgloszenie testowe w miarg potrzeb w dostosowanej
konfiguracji testowej.

2.7. Procedury polaczenia

2.7.1. Zastosowanie majg procedury polaczenia okreslone w pkt 2.7 zalgcznika I do niniejszego rozporzadzenia.
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Zdania testowe
1. Przy wymianie zdan testowych w kierunku wysylania i odbioru stosuje si¢ ponizsze pary zdan testowych okreslone

3.1.

3.2.

3.3.

w zaleceniu P.501 Miedzynarodowej Unii Telekomunikacyjnej, Biura Specyfikacji Telekomunikacyjnych, zalacznik B.

Z ponizszej listy wybiera si¢ pary zdan testowych w jezyku najczeSciej uzywanym przez testerow. W przypadku
gdy testerzy nie znajg zadnego z dostepnych jezykow, stosuje si¢ alternatywne zdania, najlepiej fonetycznie

zrownowazone, w znanym im jezyku.

Pary zdan testowych
Jezyk niderlandzki

a) Dit product kent nauwelijks concurrentie.
Hij kende zijn grens niet.

b) Ik zal iets over mijn carriere vertellen.
Zijn auto was alweer kapot.

¢) Zij kunnen de besluiten nehmen.
De meeste mensen hadden het wel door.

d) Ik zou liever gaan lopen.

Willem gaat telkens naar buiten.
Jezyk angielski

a) These days a chicken leg is a rare dish.
The hogs were fed with chopped corn and garbage.
b) Rice is often served in round bowls.
A large size in stockings is hard to sell.
¢) The juice of lemons makes fine punch.
Four hours of steady work faced us.
d) The birch canoe slid on smooth planks.

Glue the sheet to the dark blue background.

Jezyk finski

a) Ole ddneti tai sano sellaista, joka on parempaa kuin vaikeneminen.
Suuret syddmet ovat kuin valtameret, ne eivit koskaan jaady.

b) Jos olet vasara, lyo kovaa. Jos olet naula, pida piisi pystyss.

Onni tulee elien, ei ostaen.

¢) Rakkaus ei omista mitddn, eikd kukaan voi sitd omistaa.

Naisen mieli on puhtaampi, hin vaihtaa sitd useammin.

d) Syddmelld on syynsd, joita jarki ei tunne.

On opittava karsimédin voidakseen elda.
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3.4.

3.5.

3.6.

3.7.

Jezyk francuski

a) On entend les gazouillis d'un oiseau dans le jardin.
La barque du pécheur a été emportée par une tempéte.

b) Le client sattend a ce que vous fassiez une réduction.
Chaque fois que je me leve ma plaie me tire.

¢) Vous avez du plaisir a jouer avec ceux qui ont un bon caractere.
Le chevrier a corné pour rassembler ses moutons.

d) Ma mére et moi faisons de courtes promenades.

La poupée fait la joie de cette trés jeune fille.

Jezyk niemiecki

a) Zarter Blumenduft erfiillt den Saal.
Wisch den Tisch doch spiter ab.

b) Sekunden entscheiden iiber Leben.
Flieder lockt nicht nur die Bienen.

¢) Gegen Dummbeit ist kein Kraut gewachsen.
Alles wurde wieder abgesagt.

d) Uberquere die Strasse vorsichtig.

Die drei Manner sind begeistert.

Jezyk wloski

a) Non bisogna credere che sia vero tutto quello che dice la gente. Tu non conosci ancora gli uomini, non conosci
il mondo.

Dopo tanto tempo non ricordo pitt dove ho messo quella bella foto, ma se aspetti un po’ la cerco e te la prendo.

b) Questo tormento durera ancora qualche ora. Forse un giorno poi tutto finira e tu potrai tornare a casa nella tua
terra.

Lucio era certo che sarebbe diventato una persona importante, un uomo politico o magari un ministro. Aveva
a cuore il bene della societa.

¢) Non bisogna credere che sia vero tutto quello che dice la gente tu non conosci ancora gli uomini, non conosci il
mondo.

Dopo tanto tempo non ricordo pitt dove ho messo quella bella foto ma se aspetti un po’ la cerco e te la prendo.

d) Questo tormento durera ancora qualche ora. Forse un giorno poi tutto finira e tu potrai tornare a casa nella tua
terra.

Lucio era certo che sarebbe diventato una persona importante, un uomo politico o magari un ministro, aveva
a cuore il bene della societa.

Jezyk polski

a) Pielegniarki byly cierpliwe.
Przebiegal szybko przez ulicg.
b) Ona byla jego sekretarka od lat.

Dzieci czesto placzg, kiedy sg glodne.



17.1.2017 Dziennik Urzgdowy Unii Europejskiej L 12/63

¢) On byt czarujacg osoba.
Lato wreszcie nadeszto.
d) Wigkszos¢ drog byto niezmiernie zattoczonych.
Mamy bardzo entuzjastyczny zespot.
3.8. Jezyk hiszpanski
a) No arroje basura a la calle.
Ellos quieren dos manzanas rojas.
b) No cocinaban tan bien.
Mi afeitadora afeita al ras.
¢) Vey siéntate en la cama.
El libro trata sobre trampas.
d) El trapeador se puso amarillo.

El fuego consumi6 el papel.
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ZAEACZNIK IV

Wspdlistnienie systemu pokladowego eCall opartego na ustugach stron trzecich (TPS) i systemu pokladowego
eCall opartego na numerze 112

1. Wymagania

1.1. Nastgpujagce wymagania maja zastosowanie do systeméw pokladowych eCall opartych na numerze 112,
pokladowych oddzielnych zespoléw technicznych i (opcjonalnie) komponentéw uzywanych w polaczeniu
z systemem pokladowym eCall TPS.

1.2.  Wymagania dotyczace osiagéw
1.2.1. System oparty na numerze 112 musi by¢ zdezaktywowany tak dtugo, jak dlugo system TPS jest aktywny i dziata.

1.2.2. System oparty na numerze 112 musi uruchamiaé si¢ automatycznie, w przypadku gdy system TPS jest
uruchomiony, ale nie dziala.

1.3.  Wymagania dotyczace dokumentacji

1.3.1. Producent dostarcza stuzbie technicznej objasnienie zasad konstrukcji wbudowanej w system TPS w celu
zapewnienia automatycznego uruchomienia si¢ systemu opartego na numerze 112 (,procedura awaryjna’),
w przypadku gdy system TPS nie dziala. Dokumentacja ta ma zawieraé opis zasad przejscia migdzy systemami.

1.3.2. Dokumentacj¢ nalezy poprze¢ analiza, w ktorej w ogdlny sposob przedstawia si¢ warunki bledow sprzetu lub
oprogramowania skutkujgce niezdolnoscig systemu TPS do wykonania prawidlowego polaczenia, oraz opisuje si¢
zachowanie systemu TPS w przypadku wystapienia takich bleddow.

Analiza moze si¢ opiera¢ na analizie przyczyn i skutkéw bledéw (ang. Failure Mode and Effect Analysis, FMEA),
analizie drzewa bledéw (ang. Fault Tree Analysis, FTA) lub dowolnym podobnym procesie uzgodnionym miedzy
stuzbg techniczng a producentem.

Wybrane podejscie lub podejscia analityczne ustala i utrzymuje producent oraz udostgpnia je do kontroli
prowadzonej przez stuzbe techniczng w momencie homologacji typu.

2. Procedura badania
2.1.  Cel procedury badania wspolistnienia TPS

Celem tej procedury badania jest sprawdzenie w odniesieniu do systeméw pokladowych eCall, ktére nalezy
stosowaé w polaczeniu z pokladowym systemem TPS eCall, czy tylko jeden system jest aktywny w danym
momencie oraz czy system oparty na numerze 112 uruchamia si¢ automatycznie, w przypadku gdy system TPS
nie dziata.

2.2.  Nastgpujace badania przeprowadza si¢ albo na pojezdzie z zainstalowanym systemem pokladowym eCall, albo na
reprezentatywnym ukladzie czesci.

2.3.  Dezaktywacj¢ systemu opartego na numerze 112 podczas dzialania systemu TPS sprawdza si¢ za pomocg recznie
uruchomionego zgloszenia testowego.

2.3.1. Przed wykonaniem zgloszenia testowego nalezy upewnic sig, ze:

a) jedna z procedur polaczenia okreslonych w pkt 2.7 zalacznika I do niniejszego rozporzadzenia, zgodnie
z ustaleniami stuzby technicznej i producenta, bedzie stosowana w odniesieniu do kazdego zgloszenia
testowego;

b) dostepny jest dedykowany punkt kontrolny PSAP umozliwiajacy odebranie zgloszenia eCall wyemitowanego
przez system oparty na numerze 112;

¢) dostepny jest punkt kontrolny TPSP umozliwiajacy odebranie zgloszenia wyemitowanego przez system TPS;

d) nie mozna wykona¢ falszywego zgloszenia eCall do prawdziwego PSAP za posrednictwem aktywnej sieci;
oraz

e) ze zapton lub gléwny wylacznik pojazdu jest wlaczony.

2.3.2. Nalezy wykona¢ zgloszenie testowe, stosujac reczne uruchomienie systemu TPS (tryb ,push”).
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2.3.3. Nalezy sprawdzié:
a) czy nawiazano polaczenie z punktem kontrolnym TPSP za pomoca rekordu punktu kontrolnego TPSP, ktéry
potwierdza, ze otrzymal sygnal inicjujacy zgloszenie, lub za pomoca udanego polaczenia glosowego
z punktem kontrolnym TPSP; oraz

b) czy podjeto probe nawigzania polaczenia lub nawigzano polgczenie z punktem kontrolnym PSAP za pomoca
rekordu punktu kontrolnego PSAP, ktéry potwierdza, ze nie otrzymat sygnatu inicjujacego zgloszenie eCall.

2.3.4. Nalezy zakonczy¢ zgloszenie testowe za pomoca odpowiedniej komendy punktu kontrolnego PSAP (np. ,rozlacz
sie”).

2.3.5. Jezeli podczas badania dojdzie do nieudanej proby zgloszenia za pomoca systemu TPS, procedure badania mozna
powtorzyc.

2.4. W przypadku gdy system TPS nie dziala, procedur¢ awaryjng sprawdza si¢ za pomoca recznie uruchomionego
zgloszenia testowego do dedykowanego punktu kontrolnego PSAP.

2.4.1. Nalezy wprowadzi¢ zmiany do systemu TPS, aby zasymulowa¢ awarie wybrang wedlug uznania organu udziela-
jacego homologacji typu, skutkujacg uruchomieniem procedury awaryjnej na podstawie dokumentacji
dostarczonej przez producenta.

2.4.2. Przed wykonaniem zgloszenia testowego nalezy upewnic sig, ze:
a) jedna z procedur polaczenia okreslonych w pkt 2.7 zalacznika I do niniejszego rozporzadzenia, zgodnie
z ustaleniami stuzby technicznej i producenta, bedzie stosowana w odniesieniu do kazdego zgloszenia
testowego;

b) dostepny jest dedykowany punkt kontrolny PSAP umozliwiajacy odebranie zgloszenia eCall wyemitowanego
przez system oparty na numerze 112;

¢) nie mozna wykona¢ falszywego zgloszenia eCall do prawdziwego PSAP za posrednictwem aktywnej sieci;
oraz

d) ze zaplon lub glowny wylacznik pojazdu jest wlaczony.
2.4.3. Nalezy wykona¢ zgloszenie testowe, stosujac reczne uruchomienie systemu TPS (tryb ,push”).

2.4.4. Nalezy sprawdzi¢, czy wykonano zgloszenie eCall przez system oparty na numerze 112, za pomocg rekordu
punktu kontrolnego PSAP, ktéry potwierdza, ze otrzymal sygnal inicjujacy zgloszenie eCall.

2.4.5. Nalezy zakonczy¢ zgloszenie testowe za pomoca odpowiedniej komendy punktu kontrolnego PSAP (np. ,roziacz
sie”).

2.5.  Procedury polaczenia

Zastosowanie majg procedury pofaczenia okreslone w pkt 2.7 zalacznika I do niniejszego rozporzadzenia.
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ZALACZNIK V

Mechanizm automatycznego inicjowania

1. Wymagania
1.1. Nastepujace wymagania majg zastosowanie do pojazdéw z zainstalowanymi systemami pokladowymi eCall.
1.2. Wymagania dotyczace dokumentacji

1.2.1.  Producent wydaje o$wiadczenie, w ktérym potwierdza, ze strategia wybrana do automatycznego inicjowania
systemu eCall gwarantuje jego uruchomienie takze w innych konfiguracjach wypadkéw lub w mniej powaznych
wypadkach niz zderzenia symulowane w majacych zastosowanie badaniach pelnego zderzenia, o ktérych mowa
w regulaminach nr 94 i 95 EKG ONZ.

1.2.2.  Producent wybiera typologie i cigzko$¢ zderzen i wykazuje, ze znaczaco réznig si¢ one od badan pelnego
zderzenia.

1.2.3. Producent dostarcza organowi udzielajgcemu homologacji typu objasnienia i techniczng dokumentacje
zawierajacg ogdlne uzasadnienie.

1.2.3.1. Dokumentacja ta potwierdza w sposob zadowalajacy dla organu udzielajgcego homologacji typu, ze
uruchomienie dodatkowych systeméw przytrzymujacych oraz stopiefi cigzkosci wybrany wedlug uznania
producenta réwniez powoduja automatyczne zgloszenie eCall, co nalezy uznal za satysfakcjonujace.

1.2.3.2. Dokumentacja ta potwierdza w sposob zadowalajacy dla organu udzielajacego homologacji typu strategie
stuzacg zapobieganiu nieuzasadnionym zgloszeniom eCall w przypadku zderzen o stopniu cigzkosci, ktéry nie
jest uznawany za powazny wypadek. Ponadto nalezy przeprowadzi¢ analize przyczyn bledéw, ktéra wykaze, ze
zadne bledy sprzetu lub oprogramowania nie skutkujg automatycznym uruchomieniem systemu eCall.

1.2.3.3. Odpowiednimi $rodkami do wykazania tego zwigzku beda: rysunki przedstawiajace specyfikacje sterownika
poduszek powietrznych, uwagi do danych dotyczacych specyfikacji, rysunki dotyczace czulosci, odpowiednie
schematy obwodéw lub podobne dokumenty uznane za réwnowazne przez organ udzielajgcy homologacji
typu.

1.2.3.4. Rozszerzony komplet dokumentacji pozostaje SciSle poufny. Moze go przechowywal organ udzielajacy
homologacji lub, wedlug uznania tego urzedu, producent. W przypadku gdy komplet dokumentacji
przechowuje producent, po dokonaniu jego przegladu i zatwierdzenia organ udzielajacy homologacji opatruje
go identyfikatorem i dat. Jest on udostgpniany do wgladu organowi udzielajgcemu homologacji w czasie
homologacji lub w dowolnym terminie w okresie waznosci homologacji.
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ZALACZNIK VI

Wymagania techniczne dotyczace zgodnosci systeméw pokladowych eCall z ustlugami pozycjonowania
w systemach Galileo i EGNOS

1. Wymagania
1.1. Wymagania dotyczgce zgodnosci
1.1.1.  ,Zgodno$¢ z systemem Galileo” obejmuje: odbidr i przetwarzanie sygnaléw z powszechnie dostgpnej ustugi

Galileo oraz wykorzystanie ich do obliczenia koficowego polozenia.

1.1.2.  ,Zgodno$¢ z systemem EGNOS” obejmuje: odbiér korekt z powszechnie dostgpnej ustugi EGNOS oraz
zastosowanie ich do sygnaléw GNSS, w szczegdlnosci GPS.

1.1.3.  Zgodno$¢ systeméw pokladowych eCall z ustugami pozycjonowania w systemach Galileo i EGNOS powinna
pokrywa¢ si¢ z mozliwosciami w zakresie pozycjonowania, o ktérych mowa w pkt 1.2, oraz powinna zostaé
wykazana przez przeprowadzenie metod badania, o ktorych mowa w pkt 2.

1.1.4.  Procedury badania, o ktérych mowa w pkt 2.2, mogg by¢ przeprowadzane albo na jednostce eCall, z uwzgled-
nieniem zdolno$ci pdzZniejszego przetwarzania, albo bezposrednio na odbiorniku GNSS bedacym czescia
systemu eCall.

1.2. Wymagania dotyczace osiggéw

1.2.1.  Odbiornik GNSS jest w stanie wygenerowaé nawigacje w formacie protokolu NMEA-0183 (komunikat RMC,
GGA, VTG, GSA i GSV). Opis konfiguracji eCall do celéw generowania komunikatéw NMEA-0183 znajduje
si¢ w instrukeji obstugi.

1.2.2.  Odbiornik GNSS, bedac czgsciag systemu eCall, jest w stanie odbieraé i przetwarza¢ indywidualne sygnaly
GNSS w pasmie L1/E1 z co najmniej dwdch globalnych systeméw nawigacji satelitarnej, w tym Galileo i GPS.

1.2.3.  Odbiornik GNSS, bedgc czescia systemu eCall, jest w stanie odbieral i przetwarzaé polaczone sygnaly GNSS
w pa$mie L1/E1 z co najmniej dwdich globalnych systeméw nawigacji satelitarnej, w tym Galileo i GPS; oraz
SBAS.

1.2.4.  Odbiornik GNSS, bedac czgscig systemu eCall, jest w stanie udzieli¢ informacji dotyczacych pozycjonowania
w ukladzie wspolrzednych WGS-84.

1.2.5.  Blad polozenia horyzontalnego nie moze przekroczy¢:

— w warunkach na wolnym powietrzu: 15 metréw przy poziomie ufnosci 0,95 z tréjwymiarowym
rozmyciem doktadnosci (PDOP) w zakresie od 2,0 do 2,5,

— w warunkach tzw. kanionu miejskiego: 40 metréw przy poziomie ufnosci 0,95 z tréjwymiarowym
rozmyciem dokladnosci (PDOP) w zakresie od 3,5 do 4,0.

1.2.6.  Nalezy okresli¢ wymagania dotyczace dokladnosci:
— przy predkosci w zakresie od 0 do [140] km/h,
— przy przyspieszeniu liniowym w zakresie od 0 do [2] G.
1.2.7.  Czas od zimnego rozruchu do odnalezienia przez odbiornik biezacego polozenia nie moze przekroczyc:
— 60 sekund w przypadku poziomu sygnalu do minus 130 dBm,
— 300 sekund w przypadku poziomu sygnatu do minus 140 dBm.

1.2.8.  Czas ponownego wychwycenia sygnatu GNSS po zablokowaniu trwajacym 60 sekund przy poziomie sygnatu
do 130 dBm nie moze przekroczy¢ 20 sekund od przywrdcenia widocznosci satelitow nawigacyjnych.
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1.2.9.

1.2.10.

Czulo§¢ danych wejsciowych do odbiornika jest nastepujaca:

— wykrywanie sygnaléw GNSS (,zimny rozruch”) nie przekracza 3 600 sekund przy poziomie sygnalu
danych systemu eCall na wejsciu antenowym wynoszacym minus 144 dBm,

— obliczenia §ledzenia i nawigacji sygnaléw GNSS s3 dostepne przez co najmniej 600 sekund przy poziomie
sygnatu danych systemu eCall na wejiciu antenowym wynoszacym minus 155 dBm,

— ponowne wychwycenie sygnaléw GNSS oraz obliczenie nawigacji jest mozliwe i nie przekracza 60 sekund
przy poziomie sygnalu danych systemu eCall na wejiciu antenowym wynoszacym minus 150 dBm.

Odbiornik GNSS jest w stanie pozyskiwa¢ ustalong lokalizacje co najmniej co sekunde.

Metody badania
Warunki badania

Przedmiotem badania jest system eCall, ktéry obejmuje odbiornik GNSS i anteng GNSS wraz z okre$leniem
charakterystyk i cech nawigacyjnych testowanego systemu.

Liczba probnych zestawéw testowych eCall wynosi co najmniej 3 sztuki, ktére mogg by¢ badane réwnolegle.

System eCall jest udostgpniany na potrzeby badania razem z zainstalowang kartg SIM, instrukcja obslugi oraz
oprogramowaniem (na nosnikach elektronicznych).

Zalaczone dokumenty muszg zawiera nastgpujgce informacje:

— numer seryjny urzadzenia,

— wersje sprzetu,

— wersje¢ oprogramowania,

— numer identyfikacyjny dostawcy urzadzenia,

— odpowiednia dokumentacje¢ techniczna do przeprowadzenia badan.

Badania przeprowadza si¢ w normalnych warunkach klimatycznych zgodnie z norma ISO 16750-1:2006:
— temperatura powietrza 23 (t 5) °C,

— wzgledna wilgotno$¢ powietrza: od 25 % do 75 %.

Badania systemu eCall w odniesieniu do jego odbiornika GNSS przeprowadza si¢ z wykorzystaniem urzadzen
testowych i pomocniczych okreslonych w tabeli 1.

Tabela 1

Wykaz zalecanych instrument6w pomiaru oraz urzgdzen badawczych i pomocniczych

Wymagana charakterystyka techniczna urzadzenia badawczego

Nazwa urzgdzenia
Zakres skali Dokladno$¢ skali

Symulator  globalnego | Liczba symulowanych sygnaléw: co | Sredniokwadratowe —odchylenie loso-

systemu nawigacji sateli- | najmniej 12 wego komponentu dokladnosci pseu-
tarnej generujacy sygnaly doodleglosci od satelitow Galileo i GPS
Galileo i GPS nie wigksza niz:

— stadiometryczna faza kodu: 0,1 me-
tra,

— faza no$nika komunikacji: 0,001 me-
tra,

— pseudopredkosé: 0,005 m/s.

Cyfrowy stoper Maksymalny zakres wskazan: | Dzienne wahania przy 25 (¢ 5)°C nie
9 h 59 min 59,99 s wigksze niz 1,0 sekundy.

Niecigglo$¢ czasu — 0,01 sekundy.
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Wymagana charakterystyka techniczna urzadzenia badawczego
Nazwa urzgdzenia
Zakres skali Dokladnos¢ skali
Wektorowy  analizator | Zakres czestotliwosci: 300 kHz Dokladno$¢ F = £1-10¢ kHz
siect 4 000 kHz Doktadno$é¢ D = (0,1 .. 0,5) dB
Zakres dynamiczny:
(minus 85 .. 40) dB
Wzmacniacz — niskoszu- | Zakres  czestotliwosci: 1 200
mowy 1 700 MHz
Wspélczynnik glosnosci: nie wyzszy
niz 2,0 dB
Wspélczynnik wzmocnienia wzmac-
niacza: 24 dB
Thumik 1 Zakres dynamiczny: (0 .. 11) dB Dokladnos¢ + 0,5 dB
Thumik 2 Zakres dynamiczny: (0 .. 110) dB Dokladnos¢ £ 0,5 dB
Zrédlo zasilania Zakres ustawien napiecia pradu stalego: | Dokladno$¢ V = £3 %
0od 0,1do 30V
Natezenie pradu napiecia wyjsciowego: | Dokladnos$é A = £1 %
co najmniej 3 ampery
Uwaga: Dopuszcza si¢ stosowanie innych podobnego rodzaju urzadzen zapewniajacych okreslenie charakterystyki z wyma-
gang dokladnoscia.
2.1.7.  Jezeli nie okreslono inaczej, symulacja sygnalu GNSS przebiega zgodnie z wzorcem ,na wolnym powietrzu”

okres$lonym na wykresie 1.

Wykres 1

Definicja ,,wolnego powietrza”

Strefa Przewyzszenie (stopnie) Zakres azymutu (stopnie)
A 0-5 0-360
Otoczenie Obszar poza strefa A
Thumiennosé: Przéd
X1 dB '
Thumiennosé:
x2dB .
[l
1 { -
Prawo

Lewo 11
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2.1.8.  Miejsce na wolnym powietrzu — tlumienie:
0dB
A | - 100 dB albo sygnal jest wylaczony
2.2. Procedury badania
2.2.1.  Badanie dotyczace generowania komunikatéw NMEA-0183
2.2.1.1. Nalezy ustanowi¢ polgczenia zgodnie z wykresem 2.
Wykres 2
Schemat stanowiska badawczego
Symulator - 1 . Zasilacz
sygnatu cCa h
k J
Komputer osobisty
2.2.1.2. Nalezy przygotowaé i wlaczy¢ system eCall. Za pomocy instrukcji obstugi i oprogramowania producenta
skonfigurowa¢ odbiornik GNSS tak, aby odbieral sygnaly z Galileo, GPS oraz SBAS. Skonfigurowaé odbiornik
GNSS tak, aby generowal komunikaty NMEA-0183 (komunikaty RMC, GGA, VTG, GSA i GSV).
2.2.1.3. Nalezy skonfigurowaé symulator zgodnie z instrukcjg obstugi symulatora. Zainicjowaé skrypt symulatora

wedlug parametréw okreslonych w tabeli 2 dla sygnaléw Galileo, GPS oraz SBAS.

Gléwne parametry skryptu symulacji dla scenariusza statycznego

Tabela 2

Symulowany parametr Wartosé
Czas trwania badania (hh:mm: | 01:00:00
ss)
Czestotliwo$¢ wyjsciowa 1 Hz

Lokalizacja zgloszenia eCall

Dowolny okreslony punkt na ladzie miedzy szerokoscia geograficzng 80 °N

a 80 °S w ukladzie wspotrzednych WGS-84

Troposfera:

Jonosfera:

Standardowy model uprzednio zdefiniowany przez symulator GNSS

Standardowy model uprzednio zdefiniowany przez symulator GNSS

Warto$¢ PDOP w badanym od-
stepie czasu

2,0 < PDOP < 2,5

Symulowane sygnaly

— Galileo (pasmo czgstotliwosci OS E1),
— GPS (pasmo czgstotliwosci kod C/A L1),
— polaczone sygnaly Galileo/GPS/SBAS.
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Symulowany parametr Warto§¢

Moc sygnatu:

— GNSS Galileo, minus 135 dBm,
— GNSS GPS. minus 138,5 dBm.
Liczba symulowanych satelitow: | — co najmniej 6 satelitéw Galileo,

— co najmniej 6 satelitéw GPS,

— co najmniej 2 satelity SBAS.

2.2.1.4. Za pomocy odpowiedniego interfejsu szeregowego nalezy ustanowil polaczenie miedzy systemem eCall
a komputerem osobistym. Nalezy skontrolowa¢ mozliwo$¢ odbierania informacji dotyczacych nawigacji za
posrednictwem protokotu NMEA-0183. Warto$¢ w polu 6 w komunikatach GGA ustawia si¢ na ,2”.

2.2.1.5. Wyniki badania uznaje si¢ za pozytywne, jezeli informacje dotyczace nawigacji przekazywane za posred-
nictwem protokotu NMEA-0183 sg odbierane we zestawach testowych eCall.

2.2.1.6. Mozna polaczy¢ badanie dotyczace generowania komunikatéw NMEA-0183 z oceng dokladnosci pozycjo-
nowania w niezaleznym trybie statycznym.

2.2.2.  Ocena dokladnosci pozycjonowania w niezaleznym trybie statycznym.
2.2.2.1. Nalezy ustanowi¢ polaczenia zgodnie z wykresem 2.

2.2.2.2. Nalezy przygotowal i wlaczy¢ system eCall. Za pomocg oprogramowania producenta nalezy upewnic sie, ze
odbiornik GNSS jest skonfigurowany tak, aby mégl odbieraé polaczone sygnaly Galileo, GPS i SBAS. Skonfi-
gurowaé odbiornik GNSS w taki sposéb, aby generowal komunikaty zgodnie z protokolem NMEA-0183
(komunikaty GGA, RMC, VTG, GSA i GSV).

2.2.2.3. Nalezy skonfigurowa¢ symulator zgodnie z instrukcja obslugi. Nalezy rozpoczaé symulacje skryptu
polaczonych sygnaléw Galileo, GPS oraz SBAS wedlug parametréw okreslonych w tabeli 2.

2.2.2.4. Nalezy skonfigurowa¢ rejestrowanie komunikatéw NMEA-0183 po otrzymaniu nawigacji. Do czasu az skrypt
symulacji bedzie kompletny, komunikaty NMEA-0183 s3 generowane przez odbiornik GNSS do pliku.

2.2.2.5. Po otrzymaniu nawigacji nalezy skonfigurowaé rejestrowanie komunikatéw NMEA-0183 wysylanych przez
odbiornik GNSS do pliku do czasu zakoniczenia skryptu symulacji.

2.2.2.6. Nalezy wyodrebni¢ wspdlrzedne: szeroko$¢ geograficzng (B) i dlugo$¢ geograficzng (L) zawarte
w komunikatach GGA (RMC).

2.2.2.7. Nalezy obliczy¢ niedokladno$¢ systematyczna wyznaczania wspélrzednych w niezmiennych odstepach na
podstawie wzoréw (1), (2), na przyklad dla wspélrzednej szerokosci geograficznej (B):

1 AB(j) = B(j) ~ B

truej?

N

5 =L

=N AB(j),

j=1

— B, 0znacza faktyczng warto$¢ wspélrzednej B w czasie j, w sekundach katowych.

truej
— B(j) oznacza warto$¢ wspélrzednej B w czasie j okre$long przez odbiornik GNSS, w sekundach katowych.

— N oznacza liczb¢ komunikatéw GGA (RMC) odebranych podczas badania odbiornika GNSS.

2.2.2.8. Podobnie nalezy obliczy¢ niedokladnos¢ systematyczng wspotrzednej L (dtugosci geograficzne;).
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2.2.2.9. Nalezy obliczy¢ warto$¢ odchylenia standardowego na podstawie wzoru (3) dla wspétrzednej B:

2.2.2.10. Podobnie nalezy obliczy¢ warto$¢ odchylenia standardowego dla wspétrzednej L (dlugosci geograficznej).

2.2.2.11. Nalezy przeksztalci¢ obliczone wspélrzedne i warto$ci odchylenia standardowego wyznaczonych szerokosci
i dtugosci geograficznej z sekund katowych na metry na podstawie wzoréw (4) i (5).

2.2.2.12. Dla szerokosci geograficznej:

. 1 —e2 ",
@y e =2 TS _05n g
(1 - e*sin’g) 180 -3 600
. 1 —e2 ",
(42) o) = 2 - a-(1-¢?) 0,5"-m .

(1-eXsin’g)’? 1803 600"

2.2.2.13. Dla dtugosci geograficznej:

a - cosQ 0,5"-m
- dL =2 . . ’ -dL,
(5-1) (M) T elsin'y 180 -3 600"
a - Ccos "
(5_2) GL(M) =2 . (P . 015 s .

1-elsinlg 180-3 600"

— a — duza p6los elipsoidy, w metrach;
— e — pierwszy mimo$rdd, [0-1];

— ¢ — okreslona warto$¢ szerokosci geograficznej, w radianach.

2.2.2.14. Nalezy obliczy¢ blad polozenia horyzontalnego na podstawie wzoru (6):

6) M= \/dB*(m) + dL?(m) + 2 - y/03(m) + o}(m),

2.2.2.15. Nalezy powtdrzy¢ procedury badania zgodnie z pkt 2.2.2.3-2.2.2.14 dla sygnaléw GNSS Galileo z zastoso-
waniem parametréw symulacji okreslonych w tabeli 2.

2.2.2.16. Nalezy powtérzy¢ procedury badania zgodnie z pkt 2.2.2.3-2.2.2.14 wylacznie dla sygnaléw GPS GNSS
z zastosowaniem parametrow symulacji okre$lonych w tabeli 2.

2.2.2.17. Nalezy powtérzy¢ procedury badania zgodnie z pkt 2.2.2.3-2.2.2.16 z dla wszystkich zestawéw testowych
eCall udostepnionych na potrzeby badania.

2.2.2.18. Nalezy okresli¢ $rednie warto$ci zgodnie ze wzorem (6) uzyskane dla wszystkich zestawow testowych eCall.

2.2.2.19. Wyniki badan uwaza si¢ za satysfakcjonujace, jezeli bledy potozenia horyzontalnego okreslone wzorem (6)
uzyskane dla wszystkich zestawéw testowych eCall nie przekraczajg 15 metréw w warunkach na wolnym
powietrzu przy poziomie ufnosci wynoszacym 0,95 dla wszystkich skryptow symulacji.

2.2.3.  Ocena dokladnosci pozycjonowania w niezaleznym trybie dynamicznym.

2.2.3.1. Nalezy powtdrzy¢ procedury badania opisane w pkt 2.2.2, z pominigciem pkt 2.2.2.15-2.2.2.16, z zastoso-
waniem skryptu symulacji dla manewrowania okre$lonego w tabeli 3.
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Tabela 3
Gléwne parametry skryptu symulacji dla manewrowania
Symulowany parametr Wartos§é
Czas trwania badania (hh:mm: | 01:00:00
ss)
Czestotliwo$¢ wyjsciowa 1 Hz
Lokalizacja zgloszenia eCall Dowolny okreslony punkt na ladzie migedzy szerokoscig geograficzng 80 °N
a 80 °S w ukladzie wspétrzednych WGS-84
Model ruchu: Manewrowanie
— predkos¢ (kmih), 140
— promien zakretu (m), 500
— przyspieszenie na zakrecie | 0,2
(m/s?).
Troposfera: Standardowy model uprzednio zdefiniowany przez symulator GNSS
Jonosfera: Standardowy model uprzednio zdefiniowany przez symulator GNSS
Warto$¢ PDOP w badanym od- | 2,0 < PDOP < 2,5
stepie czasu
Symulowane sygnaly Polaczone sygnaly Galileo/GPS/SBAS
Moc sygnatu:
— GNSS Galileo, minus 135 dBm,
— GNSS GPS. minus 138,5 dBm.
Liczba symulowanych satelitéw: | — co najmniej 6 satelitow Galileo,
— co najmniej 6 satelitéw GPS,
— co najmniej 2 satelity SBAS.
2.2.3.2. Nalezy okresli¢ $rednie wartoSci zgodnie ze wzorem (6) uzyskane dla wszystkich zestawow testowych eCall.
2.2.3.3.  Wyniki badan uwaza si¢ za satysfakcjonujace, jezeli bledy polozenia horyzontalnego uzyskane dla wszystkich

zestawow testowych eCall nie przekraczajg 15 metréw w warunkach na wolnym powietrzu przy poziomie

ufnosci wynoszacym 0,95.



L 12/74 Dziennik Urzgdowy Unii Europejskiej 17.1.2017

2.2.4.  Ruch na obszarach cienia, na obszarach przerywanego odbioru sygnaléw nawigacyjnych i w kanionach
miejskich.

2.2.4.1. Nalezy powtdrzy¢ procedury badania opisane w pkt 2.2.3 w odniesieniu do symulacji skryptu dla ruchu na
obszarach cienia i na obszarach przerywanego odbioru sygnaléw nawigacyjnych (opisanego w tabeli 4) ze
wzorem sygnatu dla kanionéw miejskich, ktéry opisano na wykresie 3.

Tabela 4

Gléwne parametry ruchu na obszarach cienia i na obszarach przerywanego odbioru sygnaléw

nawigacyjnych
Symulowany parametr Warto§é
Czas trwania badania (hh:mm: | 01:00:00
ss)
Czestotliwo$¢ wyjsciowa 1 Hz
Lokalizacja zgloszenia eCall Dowolny okreslony punkt na lagdzie migedzy szerokoscig geograficzng 80 °N
a 80 °S w ukladzie wspétrzednych WGS-84
Model ruchu: Manewrowanie
— predkosé (kmjh), 140
— promien zakretu (m), 500

— przyspieszenie na zakrecie | 0,2

(m/s?).

Widoczno$¢ satelity:

— przerwy w widocznosci syg- | 300
natéw (s),

— przerwy w braku sygnaléw | 600
(OF

Troposfera: Standardowy model uprzednio zdefiniowany przez symulator GNSS

Jonosfera: Standardowy model uprzednio zdefiniowany przez symulator GNSS

Warto$¢ PDOP w badanym od- | 3,5 < PDOP < 4,0
stepie czasu

Symulowane sygnaly Polgczone sygnaly Galileo/GPS/SBAS

Moc sygnatu:

— GNSS Galileo, minus 135 dBm,
— GNSS GPS. minus 138,5 dBm.
Liczba symulowanych satelitow: | — co najmniej 6 satelitow Galileo,

— co najmniej 6 satelitéw GPS,

— co najmniej 2 satelity SBAS.
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Wykres 3
Definicja kanionu miejskiego
Strefa Przewyzszenie (stopnie) Zakres azymutu (stopnie)
A 0-5 0-360
B 5-30 210-330
C 5-30 30-150
Otoczenie Obszar poza strefami A, B, C
Thumienno$é: Przéd Ttumienno$é:
x1dB i X3 dB
, Tlumiennosé:
X2 dB » -
o : C
] ‘|
S + -
Lewo SR I Prawo
-
Tyt
2.2.4.2. Obszar kanionu miejskiego — tlumienie:
0 dB
B |-40dB
C |-40dB
A | - 100 dB albo sygnal jest wylaczony
2.2.4.3. Wyniki badan uwaza si¢ za satysfakcjonujace, jezeli bledy polozenia horyzontalnego uzyskane dla wszystkich
zestawow testowych eCall nie przekraczajg 40 metréow w warunkach kanionu miejskiego przy poziomie
ufnosci wynoszacym 0,95.
2.2.5.  Czas od zimnego rozruchu do odnalezienia przez odbiornik biezacego polozenia.
2.2.5.1. Nalezy przygotowac i wiaczy¢ system eCall. Za pomocg oprogramowania producenta upewni¢ si¢, ze modul
GNSS jest skonfigurowany tak, aby mogl odbieral sygnaly Galileo i GPS.
2.2.5.2. Nalezy usuna¢ wszystkie dane o polozeniu, predkosci, czasie, almanachu i efemerydach z odbiornika GNSS.
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2.2.5.3. Nalezy skonfigurowa¢ symulator zgodnie z instrukcja obstugi symulatora. Zainicjowa¢ skrypt symulatora
wedlug parametréw okreslonych w tabeli 2 dla sygnaléw Galileo i GPS przy poziomie sygnalu wynoszacym
minus 130 dBm.

2.2.5.4. Za pomocg stopera nalezy zmierzy¢ odstep czasu pomiedzy rozpoczeciem symulacji sygnalu a pierwszym
wynikiem nawigacji.

2.2.5.5. Nalezy przeprowadzi¢ procedury badania okreslone w punktach 2.2.5.2-2.2.5.4 co najmniej 10 razy.

2.2.5.6. Nalezy obliczy¢ $redni czas do odnalezienia przez odbiornik biezacego polozenia w trybie zimnego rozruchu
na podstawie pomiaréw dla wszystkich zestawow testowych eCall dostarczonych na potrzeby badania.

2.2.5.7. Wynik badania uznaje si¢ za pozytywny, jezeli $redni czas do odnalezienia przez odbiornik biezacego
polozenia obliczony w sposéb opisany w punkcie 2.2.5.6 nie przekracza 60 sekund w przypadku poziomu
sygnatu do minus 130 dBm w odniesieniu do wszystkich symulowanych sygnalow.

2.2.5.8. Nalezy powtérzy¢ procedur¢ badania zgodnie z punktami 2.2.5.1-2.2.5.5 przy poziomie sygnalu
wynoszacym minus 140 dBm.

2.2.5.9. Wynik badania przeprowadzonego zgodnie z pkt 2.2.5.8 uznaje si¢ za pozytywny, jezeli $redni czas do
odnalezienia przez odbiornik biezacego polozenia obliczony w sposéb opisany w punkcie 2.2.5.6 nie
przekracza 300 sekund w przypadku poziomu sygnalu do minus 140 dBm w odniesieniu do wszystkich
symulowanych sygnaléw.

2.2.6.  Badanie ponownego wychwycenia sygnalow $ledzenia po blokadzie trwajacej 60 sekund.

2.2.6.1. Nalezy przygotowal i wlaczy¢ system eCall zgodnie z instrukcjg stosowania. Za pomocg oprogramowania
producenta upewni¢ si¢, ze odbiornik GNSS jest skonfigurowany tak, aby moégl odbieraé sygnaly Galileo
i GPS.

2.2.6.2. Nalezy skonfigurowa¢ symulator zgodnie z instrukcjg obstugi symulatora. Zainicjowaé skrypt symulatora
wedlug parametréw okre$lonych w tabeli 2 dla sygnaléw Galileo i GPS przy poziomie sygnatu wynoszacym
minus 130 dBm.

2.2.6.3. Nalezy odczekaé 15 minut i upewnic sig, ze odbiornik GNSS obliczyt polozenie systemu eCall.

2.2.6.4. Nalezy odlgczy¢ kabel anteny GNSS od systemu eCall i ponownie go podigczyé po uplywie 60 sekund. Za
pomocg stopera zmierzy¢ odstgp czasu pomiedzy momentem podigczenia kabla a przywrdceniem $ledzenia
satelitow i obliczania nawigacji.

2.2.6.5. Nalezy powtdrzy¢ procedure badania zgodnie z punktem 2.2.6.4 co najmniej 10 razy.

2.2.6.6. Nalezy obliczy¢ $redni czas ponownego wychwycenia sygnaléw S§ledzenia satelitéw przez system eCall
w odniesieniu do wszystkich wykonanych pomiaréw i wszystkich zestawéw testowych eCall dostarczonych na
potrzeby badania.

2.2.6.7. Wynik badania uznaje si¢ za pozytywny, jezeli przecigtne wartosci czasu ponownego wychwycenia sygnatu po
blokadzie wynoszacej 60 sekund, zmierzone w sposéb opisany w punkcie 2.2.6.6, nie przekraczaja
20 sekund.

2.2.7.  Badanie czulosci odbiornika GNSS w trybie zimnego rozruchu, w trybie $ledzenia i w scenariuszu ponownego
wychwycenia sygnaléw.

2.2.7.1. Nalezy wlaczy¢ wektorowy analizator sieci. Nalezy skalibrowaé wektorowy analizator sieci zgodnie z jego
instrukcja stosowania.
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2.2.7.2. Nalezy skonfigurowa¢ schemat zgodnie z wykresem 4.
Wykres 4

Schemat kalibracji $ciezki

Wektorowy
analizator
Thumik 1 L Thumik 2
Wzmacniacz 0...11dB 0...110 dB
niskoszumowy N

2.2.7.3. Nalezy ustawi¢ zerowg tlumienno$¢ Sciezki sygnalu w tlumikach. Zmierzy¢ czestotliwo$¢ odpowiedzi dla
danej $ciezki sygnalu w pasmie E1/L1 odpowiednio dla systemu Galileo/GPS. Zarejestrowal S$redni
wspOlczynnik transmisji Sciezki w [dB] w tym pasmie czgstotliwosci.

2.2.7.4. Nalezy zmontowaé obwdd pokazany na wykresie 5.
Wykres 5

Uklad na potrzeby oceny czulo$ci modulu GNSS

Thumik 2 Thumik 1 Wzmacniacz eCall
0...110dB i 0..11dB niskoszumowy
Symulat ilani
ymuiator Komputer osobisty % Zasilanie
sygnatu =

2.2.7.5. Nalezy przygotowaé i wlaczy¢ system eCall zgodnie z instrukcja stosowania. Za pomocg oprogramowania
producenta upewni¢ si¢, ze odbiornik GNSS jest skonfigurowany tak, aby mégl odbiera¢ sygnaly Galileo
i GPS. Wyczysci¢ pamie¢ RAM odbiornika GNSS w taki sposdb, aby odbiornik GNSS systemu eCall przeszed!
w tryb ,zimnego” rozruchu. Sprawdzi¢, czy informacje dotyczace polozenia, predkosci i czasu zostaly
zZresetoware.

2.2.7.6. Nalezy przygotowaé symulator sygnaléw GNSS zgodnie z jego instrukcja stosowania. Zainicjowal skrypt
symulacji sygnatéw Galileo i GPS zgodnie z parametrami podanymi w tabeli 2. Ustawi poziom mocy
wyjsciowej symulatora na minus 144 dBm.

2.2.7.7. Za pomocy stopera nalezy zmierzy¢ odstep czasu pomiedzy rozpoczeciem symulacji sygnalu a pierwszym
wynikiem nawigacji.

2.2.7.8. Nalezy ustawi¢ thumienno$¢ Sciezki sygnatlu w tlumikach tak, aby sygnal na wejsciu antenowym systemu eCall
byl réwny minus 155 dBm.

2.2.7.9. Za pomocy stopera nalezy sprawdzié, czy system eCall nadal zapewnia nawigacje przez co najmniej
600 sekund.

2.2.7.10. Nalezy ustawi¢ thumienno$¢ Sciezki sygnatu w tlumikach tak, aby sygnal na wejsciu antenowym systemu eCall
byt réwny minus 150 dBm.

2.2.7.11. Nalezy odlaczy¢ kabel anteny GNSS od systemu eCall i ponownie go podlaczy¢ po uplywie 20 sekund.

2.2.7.12. Za pomocy stopera zmierzy¢ odstep czasu pomiedzy momentem podlaczenia kabla a przywréceniem
Sledzenia satelitow i obliczania nawigacji.
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2.2.7.13. Wynik badania uznaje si¢ za pozytywny, jezeli:

— czas do odnalezienia przez odbiornik biezacego polozenia w trybie ,zimnego” rozruchu, zmierzony
zgodnie z pkt 2.2.7.7, nie przekracza 3 600 sekund przy poziomie sygnalu na wejSciu antenowym
systemu eCall wynoszgcym minus 144 dBm w przypadku wszystkich zestawéw testowych eCall,

— nawigacja GNSS, zmierzona zgodnie z pkt 2.2.7.9, jest dostgpna przez co najmniej 600 sekund przy
poziomie sygnalu na wejiciu antenowym systemu eCall wynoszacym minus 155 dBm w przypadku
wszystkich zestawéw testowych eCall,

— oraz ponowne wychwycenie sygnaléw GNSS oraz obliczenie nawigacji przy poziomie sygnalu na wejsciu
antenowym systemu eCall wynoszacym minus 150 dBm jest mozliwe i odstep czasu zmierzony zgodnie
z pkt 2.2.7.12 nie przekracza 60 sekund w przypadku wszystkich zestawéw testowych eCall.
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ZALACZNIK VII

Samodiagnostyka pokladowa

1. Wymagania

1.1. Nastepujace wymagania maja zastosowanie do pojazdéw z zainstalowanym systemem pokladowym eCall, do
oddzielnych zespoléw technicznych i (opcjonalnie) do komponentow.

1.2. Wymagania dotyczace osiagow
1.2.1.  System eCall przeprowadza samodiagnostyke przy kazdym wiaczeniu zasilania systemu.
1.2.2.  Funkcja samodiagnostyki monitoruje co najmniej elementy techniczne wymienione w tabeli.

1.2.3.  Jezeli funkcja samodiagnostyki wykryje blad, powinno si¢ pojawi¢ ostrzezenie w formie wizualnej (lampka
kontrolna) albo w formie komunikatu ostrzegawczego na wspSlnym obszarze wyswietlania.

1.2.3.1. Pozostaje ono aktywne, dopdki wystepuje blad.

1.2.3.2. Moze ono zosta¢ czasowo anulowane, ale nalezy je powtarzal, ilekro¢ wlaczany jest zaplon lub gléwny
wylacznik pojazdu.

1.3. Wymagania dotyczace dokumentacji

1.3.1.  Producent dostarcza organom udzielajgcym homologacji typu dokumentacje, zgodnie z tabel, ktéra powinna
zawiera¢ w odniesieniu do kazdego elementu zasade techniczng stosowang w celu ich monitorowania.

Tabela

Wz6r informacji do celéw funkcji samodiagnostyki

Element Zasada techniczna stosowana do celéw monitorowania

Modul sterujacy systemu eCall jest w dobrym stanie
technicznym (np. brak wewnetrznych bledéw sprzetu,
procesor/pami¢¢ s gotowe do uzycia, funkcja lo-
giczna w oczekiwanym stanie domy$lnym)

Zewngtrzna antena sieci telefonii ruchome;j jest podia-
czona

Urzadzenie komunikacyjne sieci telefonii ruchomej
jest w dobrym stanie technicznym (brak wewnetrz-
nych bledéw sprzetu, czulosd)

Zewnetrzna antena GNSS jest podlaczona

Odbiornik GNSS jest w dobrym stanie technicznym
(brak wewnetrznych bledoéw sprzetu, moc wyjsciowa
w oczekiwanym zakresie)

Jednostka sterujaca zderzenia jest podigczona

Brak bledéw z polaczeniem (bledy w polgczeniu z ma-
gistrala) w przypadku poszczegdlnych komponentéw
wymienionych w niniejszej tabeli

Karta SIM jest wlozona (ten element ma zastosowanie
wylacznie wowczas, gdy stosowana jest wymienna
karta SIM)

Zrédlo zasilania jest podlaczone

Zrédto zasilania jest wystarczajaco naladowane (prog
wedlug uznania producenta)
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3.1.

Procedura badania
Weryfikacja funkcji samodiagnostyki

Nastepujace badanie przeprowadza si¢ na pojezdzie z systemem pokladowym eCall zainstalowanym zgodnie
z art. 4, na oddzielnych zespolach technicznych zgodnie z art. 6 lub (opcjonalnie) na komponencie, ktory
stanowi czg$¢ calego systemu na potrzeby badania, zgodnie z art. 5.

Nalezy przeprowadzi¢ symulacje wadliwego funkcjonowania systemu eCall przez wywolanie bledu krytycznego
w co najmniej jednym elemencie monitorowanym za pomocg funkcji samodiagnostyki zgodnie z dokumentacja
techniczng dostarczong przez producenta. Organ udzielajacy homologacji typu wybiera taki element lub takie
elementy wedlug wlasnego uznania.

Nalezy wlaczy¢ zasilanie systemu eCall (np. odpowiednio przelaczajac zaplon na ,on” lub wiaczajac gléwny
wylacznik pojazdu) oraz sprawdzi¢, czy chwile p6Zniej zaswieci si¢ wskaznik nieprawidlowego dzialania.

Nalezy wylaczy¢ zasilanie systemu eCall (np. odpowiednio przelaczajac zaplon na ,off” lub wylaczajac gléwny
wylacznik pojazdu) oraz przywréci¢ normalne dzialanie systemu.

Nalezy wlaczy¢ zasilanie systemu eCall i sprawdzi¢, czy wskaznik nieprawidlowego dzialania nie $wieci si¢ lub
zgasnie wkrotce po poczatkowym zaswieceniu.

Modyfikacja typu systemu pokladowego eCall lub oddzielnego zespolu technicznego opartego na numerze 112

Jezeli producent sklada wniosek o przeglad lub rozszerzenie zakresu obecnej homologacji w celu uwzglednienia
komponentéw alternatywnej anteny GNSS, elektronicznej jednostki sterujacej, anteny sieci telefonii ruchomej
lub 7Zrédla zasilania, nie jest wymagane ponowne badanie komponentéw systemu pokladowego eCall opartego
na numerze 112 do celéw wypelnienia wymagal niniejszego zalgcznika, pod warunkiem ze takie
homologowane komponenty charakteryzuja si¢ przynajmniej identyczng funkcjonalnoscia oraz ze sa
rzeczywiscie objete niniejszym zalacznikiem zgodnie z art. 5 ust. 3.
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ZALACZNIK VIII
Wymagania techniczne i procedury badania w odniesieniu do prywatnosci i ochrony danych
CZESC 1
Procedura weryfikacji braku mozliwosci §ledzenia systemu pokladowego eCall lub pokladowego oddzielnego
zespolu technicznego eCall
1. Cel
1.1. Niniejsza procedura badania ma zapewni¢, aby nie bylo mozliwe $ledzenie systemu pokladowego lub
oddzielnego zespotu technicznego eCall opartego na numerze 112 oraz aby nie byly one przedmiotem cigglego
$ledzenia w normalnych warunkach pracy.
2. Wymagania
2.1. Niemotzliwe jest polaczenie systemu pokladowego eCall lub oddzielnego zespotu technicznego eCall opartego na
numerze 112 z PSAP, gdy punkt kontrolny PSAP inicjuje polaczenie.
2.2. Brak nawiazania polaczenia mozna przypisa¢ temu, ze system pokladowy eCall oparty na numerze 112 nie
zostal zarejestrowany w sieci.
3. Procedura badania
3.1. Nastepujace badania przeprowadza si¢ na reprezentatywnym ukladzie czesci (bez nadwozia pojazdu).
3.2.  Przedmiotowe badanie przeprowadza si¢ po udanym polaczeniu systemu pokladowego eCall z siecig oraz po
rejestracji urzadzenia w celu ulatwienia transmisji MSD.
3.2.1. Przed tym badaniem nalezy ,usuna¢” wstepne polaczenie alarmowe i wyrejestrowac je z sieci (np. rozlaczajac sig),
w przeciwnym razie punkt kontrolny PSAP bedzie mégl nawigzaé polaczenie.
3.2.2. Przed przeprowadzeniem badania, nalezy upewnic sig, ze:
a) jedna z procedur polaczenia okreslonych w pkt 2.7 zalgcznika I do niniejszego rozporzadzenia, zgodnie
z ustaleniami stluzby technicznej i producenta, bedzie stosowana w odniesieniu do kazdego zgloszenia
testowego;
b) dostepny jest dedykowany punkt kontrolny PSAP umozliwiajacy odebranie zgloszenia eCall wyemitowanego
przez system oparty na numerze 112;
¢) zaplon lub gléwny wylacznik pojazdu jest wiaczony;
d) ewentualny system TPS lub ustug dodanych jest wylaczony.
3.2.3. Nalezy pozostawi¢ system pokladowy eCall oparty na numerze 112 z wlaczonym zasilaniem.
3.2.4. Nalezy podja¢ prébe polaczenia z systemem pokladowym eCall opartym na numerze 112 za po$rednictwem
punktu kontrolnego PSAP.
4. Ocena
4.1. Uznaje si¢, Ze wymaganie zostalo spelnione, jezeli niemozliwe jest polaczenie systemu pokladowego eCall
opartego na numerze 112 z PSAP, gdy punkt kontrolny PSAP prébuje nawigzaé polaczenie.
4.2. Nawiazanie polgczenia z systemem pokladowym eCall opartym na numerze 112, gdy punkt kontrolny PSAP
inicjuje polaczenie, stanowi nieprawidlowos¢.
CZESC I
Procedura weryfikacji okresu, przez jaki plik logu eCall jest przechowywany przez system pokladowy eCall
lub oddzielny zespét techniczny
1. Cel
1.1. Niniejsza procedura badania ma zapewni¢, aby system pokladowy eCall nie przechowywal danych osobowych

przetwarzanych zgodnie z rozporzadzeniem (UE) 2015758 dluzej, niz jest to konieczne do obslugi sytuacji
wyjatkowej, oraz aby dane te zostaly calkowicie usunigte, jak tylko przestang by¢ przydatne do tego celu.
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1.2. Udowodnienie, ze pliki logu eCall nie s3 przechowywane dluzej niz 13 godzin od momentu automatycznego
zainicjowania polgczenia eCall, stuzy wykazaniu, ze dane sg automatycznie usuwane.

2. Wymagania

2.1. W momencie kontroli system pokladowy eCall ani oddzielny zespét techniczny nie moga zawieraé w swojej
pamieci zadnego rekordu dotyczacego zgloszenia eCall po uplywie 13 godzin od momentu zainicjowania
zgloszenia eCall.

3. Warunki badania
3.1. Shluzba techniczna musi uzyskaé dostep do tej czedci systemu, w ktdrej przechowywane sa pliki logu eCall.

3.2. Nastepujace badanie przeprowadza si¢ na reprezentatywnym ukladzie czesci.

4. Metoda badania

4.1. Nalezy przeprowadzi¢ badania okreslone w pkt 2.7 zalacznika I. Wymagaja one wykonania zgloszenia testowego
w celu przeprowadzenia kontroli funkcjonalnosci.

4.2. Po uplywie 13 godzin od wykonania zgloszenia testowego tester stuzby technicznej uzyskuje dostep do miejsca,
w ktorym przechowywane sg pliki logu eCall w systemie. Obejmuje to mozliwo$¢ pobrania z systemu
pokladowego wszelkich plikéw logu, aby tester mégt si¢ z nimi zapoznad.

5. Ocena

5.1. Uznaje si¢, ze wymaganie zostalo spelnione, jezeli w pamigci systemu pokladowego eCall nie znajduja si¢ zadne
pliki logu.

5.2. Obecno$¢ jakiegokolwiek pliku logu odnoszacego si¢ do zgloszenia eCall, ktére mialo miejsce dawniej niz
13 godzin temu, stanowi nieprawidtowos¢.

CZESC NI

Procedura weryfikacji automatycznego oraz nieprzerwanego procesu usuwania danych z pamieci wewnetrznej
systemu pokladowego eCall lub pokladowego oddzielnego zespotu technicznego eCall

1. Cel

1.1. Niniejsza procedura badania ma zapewni¢, aby dane osobowe byly wykorzystywane jedynie w celu obstugi sytuacji
wyjatkowej oraz aby byly automatycznie i nieprzerwanie usuwane z pamigci wewnetrznej systemu pokladowego
eCall lub pokladowego oddzielnego zespotu technicznego eCall.

1.2. Nalezy to udowodnié, wykazujac, ze w pamigci wewnetrznej systemu pokladowego lub oddzielnego zespotu
technicznego eCall opartego na numerze 112 zachowaly si¢ maksymalnie trzy ostatnie lokalizacje pojazdu.

2. Wymagania

2.1. W momencie kontroli system pokladowy ani pokladowy oddzielny zespdt techniczny eCall nie moze mieé
zapisanych wigcej niz trzy ostatnie lokalizacje pojazdu.

3. Warunki badania

3.1. Sluzba techniczna musi uzyska¢ dostep do tej czeSci systemu, w ktdrej przechowywane sa dane o lokalizacji
pojazdu w pamieci wewnetrznej systemu pokladowego.



17.1.2017 Dziennik Urzgdowy Unii Europejskiej L 12/83

3.2. Nastepujace badanie przeprowadza si¢ na reprezentatywnym ukladzie czesci.

4. Metoda badania

4.1. Tester stuzby technicznej uzyskuje dostep do miejsca, w ktérym przechowywane sa dane o lokalizacji pojazdu
w pamigci wewnetrznej systemu pokladowego. Obejmuje to mozliwo$¢ pobrania z systemu pokladowego
wszelkich zapisanych lokalizacji, aby tester mogt si¢ z nimi zapoznac.

5. Ocena

5.1. Uznaje si¢, ze wymog zostal spelniony, jezeli w pamieci systemu pokladowego eCall znajduja si¢ maksymalnie trzy
ostatnie lokalizacje.

5.2. Obecno$¢ wiecej niz trzech lokalizacji stanowi nieprawidlowosc.

CZESC IV

Procedura weryfikacji, czy dane osobowe nie podlegaja wymianie migdzy systemem pokladowym eCall lub
pokladowym oddzielnym zespotem technicznym eCall a systemami ustug stron trzecich

1. Cel

1.1. Niniejsza procedura badania zapewnia takie zaprojektowanie systemu pokladowego lub pokladowego
oddzielnego zespolu technicznego eCall opartego na numerze 112 i wszelkich dodatkowych funkcjonalnosci
systemu zapewniajagcych TPS eCall lub ustuge dodana, aby w zadnym momencie nie byla mozliwa wymiana
danych osobowych migdzy nimi.

2. Wymagania
2.1. Nastepujace wymagania majg zastosowanie do systeméw pokladowych eCall lub pokladowych oddzielnych

zespolow technicznych eCall uzywanych w polaczeniu z funkcjonalnoscig TPS eCall systemu pokladowego.

2.2, Wymagania dotyczace osiagéw

2.2.1. Nie zachodzi zadna wymiana danych osobowych miedzy systemami pokladowymi eCall lub pokladowym
oddzielnym zespotem technicznym opartymi na numerze 112 a ewentualng dodatkows funkcjonalnoscia
systemu zapewniajaca TPS eCall lub ustuge dodang.

2.2.2. Po wykonaniu zgloszenia eCall za pomocg systemu pokladowego eCall lub pokladowego oddzielnego zespolu
technicznego opartego na numerze 112 w pamieci systemu ustug eCall dostarczanych przez strong trzecia lub
ustug dodanych nie zachowuje si¢ Zaden log tego zgloszenia eCall.

3. Procedura badania

3.1. Nastepujace badania przeprowadza si¢ albo na pojezdzie z zainstalowanym systemem pokladowym eCall, albo na
reprezentatywnym ukladzie czesci.

3.2.  Nalezy wylaczy¢ system TPS na czas trwania zgloszenia testowego.

3.2.1. Przed wykonaniem zgloszenia testowego nalezy upewnic sie, ze:

a) jedna z procedur polaczenia okreSlonych w pkt 2.7 zalgcznika I do niniejszego rozporzadzenia, zgodnie
z ustaleniami stuzby technicznej i producenta, bedzie stosowana w odniesieniu do kazdego zgloszenia
testowego;

b) dostepny jest dedykowany punkt kontrolny PSAP umozliwiajacy odebranie zgloszenia eCall wyemitowanego
przez system oparty na numerze 112;

¢) nie mozna wykona¢ falszywego zgloszenia eCall do prawdziwego PSAP za posrednictwem aktywnej sieci;
oraz
d) zaplon lub gléwny wylacznik pojazdu jest wlgczony.

3.2.2. Nalezy wykona¢ zgloszenie testowe, stosujac reczne uruchomienie systemu (tryb ,push”) przy wylaczonym
systemie TPS.

3.2.3. Nalezy sprawdzi¢, czy nawigzano polaczenie z punktem kontrolnym PSAP, za pomocg rekordu punktu
kontrolnego PSAP, ktéry potwierdza, ze otrzymal sygnal inicjujacy zgloszenie, lub za pomocg udanego
polaczenia glosowego z punktem kontrolnym PSAP.
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3.2.4. Nalezy zakonczy¢ zgloszenie testowe za pomocg odpowiedniej komendy punktu kontrolnego PSAP (np. ,rozlacz
sie”).

3.2.5. Jezeli proba zgloszenia za pomoca systemu opartego na numerze 112 nie powiedzie si¢, mozna powtdrzy¢
procedure badania.

3.3.  Brak pliku logu w systemie TPS nalezy zweryfikowal poprzez dostep do tej czesci systemu, w ktdrej przecho-
wywane sg pliki logu eCall.

3.3.1. Tester stuzby technicznej uzyskuje dostep do miejsca, w ktérym przechowywane sa pliki logu eCall w IVS.
Obejmuje to mozliwo$¢ pobrania z systemu pokladowego wszelkich plikéw logu, aby tester mégl si¢ z nimi
zapoznac.

3.3.2. Uznaje si¢, Ze wymaganie zostalo spelnione, jezeli w pamieci systemu pokladowego TPS nie znajdujg si¢ zadne
pliki logu.

3.3.3. Obecnos¢ w systemie TPS jakiegokolwiek pliku logu odnoszacego si¢ do zgloszenia eCall, ktére wykonano przy
uzyciu systemu opartego na numerze 112, stanowi nieprawidlowos¢.

3.4.  Procedury polaczenia

Zastosowanie majg procedury polaczenia okre$lone w pkt 2.7 zalacznika I do niniejszego rozporzadzenia.
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ZALACZNIK IX

Klasy pojazdéw, o ktérych mowa w art. 2

Pojazdy opancerzone kategorii M, i N,, okreSlone w czeSci A pkt 5.2 zalgcznika 11 do dyrektywy 2007/46/WE,
wyposazone w opancerzone szyby bezpieczenistwa klasy BR 7 zgodnie z klasyfikacja wedlug normy europejskiej EN
1063:2000 (Badanie i klasyfikacja odpornosci na uderzenie pocisku) oraz w czesci samochodowe zgodne z norma
europejska EN 1522:1999 (Okna, drzwi, zaluzje i zastony — Kuloodporno$c), w przypadku gdy pojazdy te ze wzgledu
na swoje specjalne przeznaczenie nie moga spelnia¢ wymagan okreslonych w rozporzadzeniu (UE) 2015/758
i w niniejszym rozporzadzeniu.



	ROZPORZĄDZENIE DELEGOWANE KOMISJI (UE) 2017/79 z dnia 12 września 2016 r. ustanawiające szczegółowe wymogi techniczne i procedury badań w zakresie homologacji typu WE pojazdów silnikowych w odniesieniu do ich systemów pokładowych eCall opartych na numerze 112, pokładowych oddzielnych zespołów technicznych i komponentów opartych na numerze 112 eCall oraz uzupełniające i zmieniające rozporządzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) 2015/758 w odniesieniu do wyłączeń i mających zastosowanie norm (Tekst mający znaczenie dla EOG) 

