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ROZPORZADZENIE DELEGOWANE KOMISJI (UE) 2017/1 576
z dnia 26 czerwca 2017 r.

zmieniajgce rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 540/2014 w odniesieniu do
wymogéw dotyczacych diwigkowego systemu informujacego o pojeidzie na potrzeby
homologadji typu UE pojazdu

(Tekst majacy znaczenie dla EOG)

KOMISJA EUROPEJSKA,
uwzgledniajac Traktat o funkcjonowaniu Unii Europejskiej,

uwzgledniajg rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 540/2014 z dnia 16 kwietnia 2014 r. w sprawie
poziomu dzwicku pojazdéw silnikowych i zamiennych ukladéw tlumigcych oraz zmieniajace dyrektywe 2007/46/WE
i uchylajace dyrektywe 70/157/EWG ('), w szczegdlnosci jego art. 8 akapit drugi i art. 9,

a takze majgc na uwadze, co nastepuje:

(1) W rozporzadzeniu (UE) nr 540/2014 okreslono wymogi na potrzeby homologacji typu UE wszystkich nowych
pojazdéw kategorii M (pojazdy wykorzystywane do przewozu oséb) oraz kategorii N (pojazdy wykorzystywane
do przewozu rzeczy). We wspomnianym rozporzadzeniu ustanowiono réwniez $rodki dotyczace dzwigkowego
systemu informujacego o pojezdzie (AVAS) przeznaczonego dla hybrydowych pojazdéw elektrycznych
i pojazdéw elektrycznych, majacego na celu ostrzeganie niechronionych uzytkownikéw drogi.

(2) W nastepstwie przyjecia na 168. sesji Swiatowego Forum na rzecz Harmonizacji Przepiséw dotyczacych
Pojazdéw Europejskiej Komisji Gospodarczej ONZ (EKG ONZ), ktéra odbyta si¢ w dniach 8-11 marca 2016 r.,
regulaminu EKG ONZ nr 138 dotyczacego homologacji cichych pojazdéw transportu drogowego, nalezy
dokona¢ przegladu zalgcznika VIII do rozporzadzenia (UE) nr 540/2014 w celu zwigkszenia dokladnosci
wymogéw dotyczacych systemu AVAS w zakresie typu i poziomu emitowanego dzwigku, metody wytwarzania
dzwigku, wlacznika pauzy i dzZwigku emitowanego podczas postoju pojazdu.

(3)  Dokument informacyjny na podstawie zalacznika I do dyrektywy 2007/46/WE Parlamentu Europejskiego
i Rady () dotyczacy homologacji typu UE pojazdu w odniesieniu do dopuszczalnego poziomu dzwigku oraz
uzupelnienie do $wiadectwa homologacji typu UE powinny zosta¢ poddane przegladowi w celu uwzglednienia
szczegdlowych wymogdw dotyczacych systemu AVAS.

(4)  Oprocz tego, w celu umozliwienia homologacji hybrydowych pojazdéw elektrycznych i pojazdéw elektrycznych
wyposazonych w system AVAS nalezy wprowadzi¢ wymogi dotyczace badan odno$nie do minimalnych
pozioméw emisji dZwigku podczas poruszania si¢ do przodu i do tylu oraz przesunigcia czestotliwosci
emitowanego dZwigku.

(5)  Nalezy zatem odpowiednio zmieni¢ rozporzadzenie (UE) nr 540/2014.

(6)  Biorgc pod uwage fakt, ze stosowanie rozporzadzenia (UE) nr 540/2014 rozpoczelo si¢ dnia 1 lipca 2016 r.,
przy czym nie mozna go w pelni stosowaé bez zmian zalacznika VIII zawartych w niniejszym akcie, niniejsze
rozporzadzenie powinno jak najszybciej wejs¢ w zycie,

PRZYJMUJE NINIEJSZE ROZPORZADZENIE:

Artykut 1
Zmiany w rozporzadzeniu (UE) nr 540/2014

W rozporzadzeniu (UE) nr 540/2014 wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:
1) w zalgczniku I wprowadza si¢ nastepujace zmiany:

a) w dodatku 1 dodaje si¢ pkt 12.8 w brzmieniu:

»12.8.  System AVAS

12.8.1. Numer homologagji typu pojazdu w odniesieniu do jego emisji dZwigku na podstawie regulaminu EKG
ONZ nr 138 (1)

(') Dz.U.L158227.5.2014,s.131.

(*) Dyrektywa 2007/46/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 5 wrze$nia 2007 r. ustanawiajgca ramy dla homologacji pojazdéw
silnikowych i ich przyczep oraz ukladéw, czgsci i oddzielnych zespoléw technicznych przeznaczonych do tych pojazdéw (dyrektywa
ramowa) (Dz.U.L 2632 9.10.2007, s. 1).
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lub

12.8.2. Pelne odniesienie do wynikéw badan pozioméw emisji dzwigku systemu AVAS wykonanych zgodnie
z rozporzadzeniem (UE) nr 540/2014 ()”;

b) w dodatku 2 w uzupehieniu wprowadza si¢ nastgpujgce zmiany:
(i) pkt 3 otrzymuje brzmienie:
,3. Zainstalowano system AVAS: tak/nie ();
(i) dodaje si¢ pkt 4 w brzmieniu:
b UWAZHE e "

2) zalgcznik VII zastepuje si¢ tekstem znajdujagcym si¢ w zalaczniku do niniejszego rozporzadzenia.

Artykut 2
Wejscie w zycie

Niniejsze rozporzadzenie wchodzi w zycie trzeciego dnia po jego opublikowaniu w Dzienniku Urzgdowym Unii
Europejskiej.

Niniejsze rozporzadzenie wigze w caloSci i jest bezposrednio stosowane we wszystkich
panstwach cztonkowskich.

Sporzadzono w Brukseli dnia 26 czerwca 2017 r.

W imieniu Komisji
Jean-Claude JUNCKER

Przewodniczgcy
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ZAELACZNIK
ZAELACZNIK VIII

WYMAGANIA DOTYCZACE DZWIEKOWEGO SYSTEMU INFORMUJACEGO O POJEZDZIE (AVAS)

SEKCJA 1

Niniejszy zalacznik okresla wymagania dotyczace dzwickowych systeméw informujacych o pojezdzie (AVAS) przezna-
czonych dla hybrydowych pojazdéw elektrycznych i pojazdéw elektrycznych.

I.1. Niezaleznie od przepiséw pkt 2 lit. a) i b) przepisy sekgji Il maja zastosowanie do systemu AVAS zainstalowanego:
a) w kazdym pojezdzie, ktéry otrzymal homologacje typu przed dniem 1 lipca 2019 r;
b) w kazdym nowym pojezdzie opartym o typ, o ktérym mowa w lit. a) przed dniem 1 lipca 2021 r.

1.2, Przepisy sekcji Il maja zastosowanie do systemu AVAS zainstalowanego:

a) w kazdym pojezdzie, ktéry otrzymal homologacje typu przed dniem 1 lipca 2019 r., jesli producent tak
postanowi;

b) w kazdym nowym pojezdzie opartym o typ, o ktérym mowa w lit. a);
¢) w kazdym pojezdzie, ktory otrzymal homologacje typu nie wczesniej niz w dniu 1 lipca 2019 r;
d) w kazdym nowym pojezdzie opartym o typ, o ktérym mowa w lit. c);

e) w kazdym nowym pojezdzie nie wczeniej niz w dniu 1 lipca 2021 r.
SEKCJA II
I1.1. Dzialanie systemu

Jezeli system AVAS jest zainstalowany w pojezdzie, musi spelnia¢ wymagania okreslone w pkt 11.2 i IL.3.

I1.2. Warunki eksploatacji

a) Metoda wytwarzania dZwigku

System AVAS automatycznie wytwarza dZwigk przy minimalnym zakresie predkosci pojazdu, od uruchomienia
do okolo 20 km/h, oraz podczas cofania. Jezeli pojazd jest wyposazony w silnik spalinowy wewnetrznego
spalania, ktory jest uruchomiony przy predkosci z zakresu okreSlonego powyzej, system AVAS nie moze
wytwarza dZzwigku.

W przypadku pojazdéw wyposazonych w dzwigkowy sygnalizator cofania system AVAS nie musi wytwarzaé
dzwigku podczas cofania.

b) Wylacznik

System AVAS jest wyposazony w wylacznik, do ktdrego kierowca pojazdu ma latwy dostep, aby mozliwe byto
wlaczanie 1 wylaczanie systemu. Przy ponownym uruchamianiu pojazdu system AVAS domyslnie wraca do
stanu wlgczonego.

¢) Obnizanie poziomu dzwigku

W okresach eksploatacji pojazdu poziom dzwigku systemu AVAS moze by¢ obnizany.
I1.3. Rodzaj i poziom glo$nosci dZwigku

a) Dzwigck wytwarzany przez system AVAS powinien by¢ dzwigkiem cigglym, stanowiacym informacj¢ dla
pieszych i innych uzytkownikéw drogi o tym, ze w poblizu dziala pojazd. Dzwigk powinien charakteryzowac
stan pojazdu i powinien brzmie¢ podobnie do dzwigku pojazdu tej samej kategorii, wyposazonego w silnik
spalinowy wewnetrznego spalania.

b) Diwigk wytwarzany przez system AVAS powinien charakteryzowal stan pojazdu, na przyklad poprzez
automatyczng zmiang poziomu dzwigku lub charakterystyki w ramach synchronizacji z predkoscia pojazdu.

¢) Poziom diwicku wytwarzany przez system AVAS nie moze przekracza przyblizonego poziomu diwicku
pojazdu kategorii M1 wyposazonego w silnik spalinowy wewnetrznego spalania i dzialajacego w takich samych
warunkach.
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SEKCJA TII
IIL.1. Dzialanie systemu

System AVAS musi spelnia¢ wymagania okreslone w pkt II1.2-1IL6.

I1.2. Warunki pracy

a) Metoda wytwarzania dZwigku

System AVAS automatycznie wytwarza dzwigk przy minimalnym zakresie predkosci pojazdu, od uruchomienia
do okolo 20 km/h, oraz podczas cofania. Jezeli pojazd jest wyposazony w silnik spalinowy wewnetrznego
spalania, ktory jest uruchomiony przy predkosci z zakresu okreSlonego powyzej, system AVAS nie moze
wytwarzaé dzwigku.

Pojazdy o catkowitych poziomach dzwigku zgodnych z wymaganiami okre$lonymi w pkt 6.2.8 regulaminu
EKG ONZ nr 138 (') z tolerancja wynoszacg +3 dB(A) nie musza by¢ wyposazone w system AVAS. Wymagania
okreslone w pkt 6.2.8 regulaminu EKG ONZ nr 138 dla pasm tercjowych oraz wymagania okreslone
w pkt 6.2.3 regulaminu nr 138 EKG ONZ dla przesunigcia czgstotliwosci zdefiniowanego w pkt 2.4
wspomnianego regulaminu EKG ONZ (»przesunigcie czestotliwosci«) nie majg zastosowania do tych pojazdow.

W przypadku pojazdéw wyposazonych w dzwickowy sygnalizator cofania system AVAS nie musi wytwarzaé
dzwigku podczas cofania, pod warunkiem ze dZwigk cofania wytwarzany przez sygnalizator spelnia wymagania
okreslone w pkt 6.2 akapit drugi oraz w pkt 6.2.2 regulaminu EKG ONZ nr 138.

Dzwigk wytwarzany przez pojazd typu zgloszonego do homologacji mierzy si¢ zgodnie z metodami
okreslonymi w zalaczniku 3 i pkt 6.2.1.3 1 6.2.2.2 regulaminu EKG ONZ nr 138

b) Wylacznik

System AVAS moze by¢ wyposazony w mechanizm umozliwiajacy kierowcy wstrzymanie dzialania systemu
AVAS (funkcja pauzy«), do ktérego to mechanizmu kierowca pojazdu ma latwy dostep, aby mozliwe bylo
wiaczanie i wylaczanie. W przypadku gdy zapewniono funkcj¢ pauzy, system AVAS domyslnie przelacza si¢ do
stanu wlaczenia w momencie uruchomienia pojazdu.

Oprocz tego funkcja pauzy musi spelnia¢ wymagania okreslone w pkt 6.2.6 regulaminu EKG ONZ nr 138.
¢) Obnizanie poziomu dzwigku

W okresach eksploatacji pojazdu poziom dZwigku systemu AVAS moze by¢ obnizany. W takich przypadkach
poziom dZwigku system AVAS musi spelnia¢ wymagania okreslone w pkt 6.2.8 regulaminu EKG ONZ nr 138.

II1.3. Rodzaj i poziom glo$nosci dZwigku

a) Dzwigk wytwarzany przez system AVAS powinien by¢ dzwigkiem cigglym, stanowigcym informacje dla
pieszych i innych uzytkownikéw drogi o tym, ze w poblizu dziala pojazd. Dzwick musi charakteryzowaé stan
pojazdu, na przyklad poprzez automatyczng zmiane poziomu dzwigku lub charakterystyki w ramach synchro-
nizacji z prO¢dkoScia pojazdu. Diwick musi by¢ podobny do diwigku pojazdu tej samej kategorii,
wyposazonego w silnik spalinowy wewnetrznego spalania.

Stosuje si¢ nastepujace zasady:

(i) w przypadku wytwarzania dZwigku przez system AVAS, gdy pojazd jest w ruchu, dZwigk ten musi spelnia¢
wymagania okre$lone, odpowiednio, w pkt 6.2.1.1, 6.2.1.2, 6.2.1.3, 6.2.2.1, 6.2.2.2 oraz 6.2.3 regulaminu
EKG ONZ nr 138;

(ii) gdy pojazd si¢ nie porusza, moze emitowaé dzwick okre$lony w pkt 6.2.4 regulaminu EKG ONZ nr 138.

b) Producent pojazdu moze zapewnié kierowcy mozliwo$¢ wyboru sposrdd réznych diwigkéw zgodnych
z wymaganiami okreslonymi w pkt 6.2.5 regulaminu EKG ONZ nr 138.

¢) Poziom dzwigku wytwarzany przez system AVAS nie moze przekraczal przyblizonego poziomu dzwigku
pojazdu kategorii M, wyposazonego w silnik spalinowy wewnetrznego spalania i dzialajgcego w takich samych
warunkach. Dodatkowo majg zastosowanie wymagania okreslone w pkt 6.2.7 regulaminu EKG ONZ nr 138.

d) Calkowity poziom dzwigku emitowanego przez pojazd zgodny z przepisami pkt 2 lit. a) akapit drugi nie moze

przekraczaé przyblizonego poziomu dZwigku pojazdu kategorii M, wyposazonego w silnik spalinowy
wewnetrznego spalania i dzialajacego w takich samych warunkach.

() Dz.U.L9213.1.2017,s. 33.
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IIl.4. Wymagania dotyczace toru badawczego

Do dnia 30 czerwca 2019 r. norm¢ ISO 10844:1994 mozna stosowal jako alternatywe wobec normy ISO
10844:2014 w celu kontroli zgodnosci toru badawczego opisanego w pkt 2.1.2 zalacznika 3 do regulaminu EKG
ONZ nr 138.

IIL.5. Swiadectwo homologacji typu

Producent pojazdu przedstawia, jako zalgcznik do Swiadectwa homologacji typu UE, ktérykolwiek z nastepujacych
dokumentéw:

a) zawiadomienie, o ktérym mowa w pkt 5.3 regulaminu EKG ONZ nr 138, zgodnie ze wzorem okreslonym
w zalaczniku 1 do wspomnianego regulaminu;

b) wyniki badan pozioméw emisji dZwigku systemu AVAS wykonanych zgodnie z niniejszym rozporzadzeniem.
I1.6. Oznakowania

Kazda cze$¢ systemu AVAS musi by¢ opatrzona nastepujacym oznakowaniem:

a) nazwa handlowg lub znakiem towarowym producenta;

b) nadanym numerem identyfikacyjnym.

Oznakowanie musi by¢ nieScieralne i czytelne.”



	ROZPORZĄDZENIE DELEGOWANE KOMISJI (UE) 2017/1576 z dnia 26 czerwca 2017 r. zmieniające rozporządzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 540/2014 w odniesieniu do wymogów dotyczących dźwiękowego systemu informującego o pojeździe na potrzeby homologacji typu UE pojazdu (Tekst mający znaczenie dla EOG) 

