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DYREKTYWA 2003/97/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY
z dnia 10 listopada 2003 r.

w sprawie zblizenia ustawodawstw Pafistw Czlonkowskich w odniesieniu do homologacji typu
urzadzen sluzacych do posredniego widzenia oraz pojazdéw wyposazonych w te urzadzenia,
zmieniajaca dyrektywe 70/156[EWG i uchylajaca dyrektywe 71/127[EWG

(Tekst majacy znaczenie dla EOG)

PARLAMENT EUROPEJSKI I RADA UNII EUROPEJSKIE],

uwzgledniajac Traktat Ustanawiajacy Wspdlnote Europejska, w
szczegoblnosci jego art. 95,

uwzgledniajac wniosek Komisji (1),

uwzgledniajac opini¢ Europejskiego Komitetu Ekonomiczno-
Spotecznego (2,

dzialajac zgodnie z procedura zawartg w art. 251 Traktatu (3),

a takze majac na uwadze, co nastepuje:

(1)  Dyrektywa Rady 71/127/EWG z dnia 1 marca 1971 r.
w sprawie zblizenia ustawodawstw Panstw Cztonkowskich
odnoszacych sie do lusterek wstecznych w pojazdach sil-
nikowych (4) zostala przyjeta jako jedna z oddzielnych
dyrektyw dotyczacych procedury homologacji typu WE,
ustanowionej przez dyrektywe Rady 70/156/EWG z dnia

(') Dz.U.C 126 E z 28.5.2002, str. 225.

Dz.U. C 149 z 21.6.2002, str. 5.

Opinia Parlamentu Europejskiego z dnia 9 kwietnia 2002 r. (Dz.U.

C 127 E z 29.5.2003, str. 25, wspdlne stanowisko Rady z dnia

8 kwietnia 2003 r. (Dz.U. C 214 E z 9.9.2003, str. 7), stanowisko

Parlamentu Europejskiego z dnia 1 lipca 2003 r. (dotychczas nieopu-

blikowane w Dzienniku Urz¢dowym) oraz decyzja Rady z dnia

20 pazdziernika 2003 r.

() Dz.U.L68222.3.1971, str. 1. Dyrektywa ostatnio zmieniona przez
Akt przystapienia z 1994 r.

——
w N
=

6 lutego 1970 r. w sprawie zblizenia ustawodawstw
Pafistw Czlonkowskich odnoszacych si¢ do homologacji
typu pojazdéw silnikowych i ich przyczep (°). W wyniku
tego przepisy ustanowione w dyrektywie 70/156/EWG
odnoszace si¢ do systeméw pojazddw, czesci oraz oddziel-
nych jednostek technicznych maja zastosowanie do dyrek-
tywy 71/127[EWG.

(2)  Istniejace przepisy, szczegdlnie w przypadku kategorii: N,
N;, M, oraz M, s3 nieodpowiednie w zakresie zewnetrz-
nego pola widzenia z boku, do przodu i do tytu pojazdu.
W celu uzupelnienia tego braku niezbedne jest wprowa-
dzenie wymagania dotyczacego rozszerzenia pola widze-
nia.

(3)  Obecnie, w $wietle uzyskanych do$wiadczen oraz aktual-
nego stanu wiedzy, mozliwe jest rozszerzenie niektérych
wymagan dyrektywy 71/127/EWG z mysla o zwigkszeniu
bezpieczenistwa ruchu drogowego i umozliwieniu stoso-
wania luster wzbogaconych innymi technologiami.

(4)  Uwzgledniajac wiasciwos¢ i ilos¢ koniecznych zmian,
ktére nalezy wprowadzi¢ do wymagan obowigzujacych
obecnie, wskazane jest uchylenie i zastapienie niniejsza
dyrektywa dyrektywy 71/127[EWG. Poniewaz dyrektywa
70/156/EWG ustanawia procedury homologacji typu oraz
zgodnosci produkeyjnej, nie jest konieczne powtarzanie
ich w niniejszej dyrektywie.

(°) Dz.U.L 42223.2.1970, str. 1. Dyrektywa ostatnio zmieniona przez
rozporzadzenie (WE) nr 807/2003 (Dz.U. L 122 z 16.5.2003,
str. 36).
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(5)  Nalezy stosownie zmieni¢ zalaczniki do dyrektywy
70/156/EWG,

PRZYJMUJA NINIEJSZA DYREKTYWE;:

Artykut 1

Celem niniejszej dyrektywy jest harmonizacja zasad dotyczacych
homologacji typu urzadzeni stuzacych do posredniego widzenia
oraz pojazdoéw wyposazonych w takie urzadzenia.

Wspomniane zasady znajduja si¢ w zalacznikach do niniejszej
dyrektywy.

Dla celéw niniejszej dyrektywy ,pojazd” oznacza kazdy pojazd
silnikowy, zgodny z definicja podana w sekcji A zalgcznika IT do
dyrektywy 70/156/EWG.

Artykut 2

1. Z moca od dnia 26 stycznia 2005 r. Pafistwa Czlonkowskie —
w odniesieniu do urzadzen stuzgcych do posredniego widzenia —
nie beda:

— odmawia¢ przyznawania homologacji typu WE lub homolo-
gacji krajowych typu w zakresie pojazdéw lub urzadzen stu-
zacych do posredniego widzenia,

— zakazywac sprzedazy, rejestracji lub wprowadzania do uzyt-
kowania pojazdéw lub urzadzen stuzacych do posredniego
widzenia,

jesli pojazdy lub urzadzenia stuzace do posredniego widzenia sa
zgodne z wymaganiami niniejszej dyrektywy.

2. Z mocg od dnia 26 stycznia 2006 r. Paiistwa Czlonkowskie
odméwig przyznawania homologacji typu WE na wszystkie nowe
typy pojazdéw w odniesieniu do urzadzen stuzacych do posred-
niego widzenia, jesli wymagania niniejszej dyrektywy nie sg spel-
nione.

Jednakze data ta zostanie odroczona o 12 miesigcy odnosnie do
wymagan dotyczacych luster przednich klasy VI (bedacych
komponentami) oraz ich instalacji w pojazdach.

3. Z mocg od dnia 26 stycznia 2006 r. Panstwa Czlonkowskie
zabronig przyznawania krajowych homologacji typu w zakresie
urzadzen stuzacych do posredniego widzenia, jesli wymagania
niniejszej dyrektywy nie sg spetnione.

Niemniej jednak data ta zostanie przesunigta o 12 miesiecy odno-
$nie do wymagan dotyczgcych luster przednich klasy VI (beda-
cych komponentami) oraz ich instalacji w pojazdach.

4. Z mocg od dnia 26 stycznia 2010 r. w odniesieniu do pojaz-
déw kategorii M, i N, oraz z moca od dnia 26 stycznia 2007 r.

w odniesieniu do wszystkich pojazdéw nalezacych do pozosta-
tych kategorii — Paristwa Cztonkowskie:

— uznajg certyfikaty zgodnosci towarzyszace nowym pojazdom
— zgodnie z przepisami dyrektywy 70/156/EWG — za nie-
wazne do celow art. 7 ust. 1 wspomnianej dyrektywy,

— zakazg sprzedazy, rejestracji lub wprowadzania do uzytkowa-
nia pojazdow,

w odniesieniu do urzadzen stuzacych do posredniego widzenia,
jesli pojazdy te nie sg zgodne z wymogami niniejszej dyrektywy.

5. Z mocg od dnia 26 stycznia 2010 r. w odniesieniu do pojaz-
déw kategorii M; i Ny oraz z moca od dnia 26 stycznia 2007 r.
w odniesieniu do wszystkich pojazdéw nalezacych do pozosta-
tych kategorii — wymogi niniejszej dyrektywy dotyczace urzadzen
stuzacych do posredniego widzenia bedacych komponentami
beda stosowacé sie do celow art. 7 ust. 2 dyrektywy 70/156/EWG.

6. Nie naruszajgc ust. 2 i 5, z uwagi na konieczno$¢ zapewnienia
czg$ci zamiennych, Panstwa Czlonkowskie bedg kontynuowad
przyznawanie homologacji typu WE i zezwalal na sprzedaz
i wprowadzanie do uzytkowania komponentéw lub oddzielnych
jednostek technicznych, ktére maja by¢ stosowane w typach
pojazdéw zatwierdzonych przed 26 stycznia 2007 r., zgodnie
z dyrektywa 71/127[EWG — oraz w stosownych przypadkach,
dalsze rozszerzanie tych homologacji.

7. Nie naruszajac ust. 3, Paiistwa Czlonkowskie moga przyzna-
waé w dalszym ciagu krajowe homologacje typu dla dowolnych
nowych typéw pojazdéw przegubowych nalezacych do kategorii
M, oraz M, klasy I, okreslonych w punkcie 2.1.1.1 zalacznika I
do dyrektywy 2001/85/WE ("), skladajacych si¢ z co najmniej
trzech sztywnych czesci, ktére nie sg zgodne z przepisami niniej-
szej dyrektywy, pod warunkiem spelnienia wymagan z zakresu
pola widzenia kierowcy, zawartych w pkt 5 zalgcznika 1II do
niniejszej dyrektywy.

8. Przepisy ustanowione w niniejszej dyrektywie beda réwniez
pomagaé w osiggnieciu wysokiego poziomu ochrony, w kontek-
$cie migdzynarodowej harmonizacji prawodawstwa w tej dziedzi-
nie. Dlatego po przyjeciu niniejszej dyrektywy Komisja powinna
tak szybko, jak to mozliwe, przedlozy¢ propozycje w Europejskiej
Komisji Gospodarczej Organizacji Narodéw Zjednoczonych
(UNECE), w celu uzgodnienia przepisow rozporzadzenia 46
UNECE z przepisami niniejszej dyrektywy.

(") Dyrektywa 2001/85/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia
20 listopada 2001 r. w sprawie specjalnych priorytetéw odnosnie do
pojazdéw stosowanych do przewozu pasazerdéw, majacych ponad
osiem miejsc oprécz miejsca kierowcy (Dz.U. L 42 z 13.2.2002,
str. 1).
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Artykut 3

Do 26 stycznia 2010 r. Komisja przeprowadzi szczegbtowe
badania w celu stwierdzenia, czy zmiany wprowadzone w ramach
niniejszej dyrektywy wplywaja pozytywnie na bezpieczenstwo
ruchu  drogowego, szczegdlnie odnosnie do  pieszych,
rowerzystow oraz innych niechronionych uzytkownikéw drog.
Na podstawie tych wnioskéw Komisja — jesli to bedzie konieczne
— zaproponuje dodatkowe $rodki prawne, majace na celu dalsze
poprawienie pola widzenia posredniego.

Artykut 4
W dyrektywie 70/156/EWG wprowadza si¢ nastepujace zmiany:

1) w zalgczniku I punkt 9.9 otrzymuje brzmienie:

.9.9 Urzadzenia stuzace do posredniego widzenia
9.9.1 Lustra (stan kazdego lustra): ........ccccoceeeuniiis
9.9.1.1  Marka: ..o
9.9.1.2  Znak homologacji typu WE: ........cccoceenieiii,
9.9.1.3  Wariant:  ....coooiiiiiii
9.9.1.4  Rysunek/rysunki stuzace do identyfikacji lustra,
przedstawiajace jego pozycje w stosunku do struk-
tULY POJAZAUL ..evviniiii e
9.9.1.5  Szczegdly metody mocowania, obejmujace te cze-
Sci struktury pojazdu, do ktérych lustro jest
PIZYMOCOWALE:  .eveeinnneeeeeiiiiiiiiiiiiieenennn
9.9.1.6  Wyposazenie opcjonalne, ktére moze wplywac na
pole widzenia do tylu: ...,
9.9.1.7  Krétki opis elektronicznych komponentéw sys-
temu regulagji (jesli takie wystepuja): .......ceeen..
9.9.2 Urzadzenia stuzgce do posredniego widzenia, inne
MEZ JUSETAT et
9.9.2.1  Typ i charakterystyka (tj. kompletny opis urzadze-

nia):

9.9.2.1.1. W przypadku urzadzenia typu kamera-monitor —
odleglos¢ wykrywania (mm), kontrast, zakres lumi-
nangcji, korekta ol$nienia, parametry wyswietlania

9.9.2.1.2.

(w czerni i bieli/kolorze), czgstotliwo$¢ powtarza-
nia obrazu, luminancja poza zasi¢giem monitora:

Rysunki o dostatecznym poziomie szczeg6towosci,
identyfikujace cale urzadzenie i zawierajace
instrukcje instalacji; na rysunkach nalezy Wskazac
pozycje znaku homologacji typu WE: ............

w zalgczniku IIT punkt 9.9 otrzymuje brzmienie:

9.9

9.9.1

9.9.11

9.9.1.2

9.9.1.3

9.9.1.4

9.9.1.5

9.9.1.6

9.9.1.7

9.9.2

9.9.2.1

9.9.2.1.1

9.9.2.1.2

Urzadzenia stuzgce do posredniego widzenia

Lustra (stan kazdego lustra): .........cccooeeevenninnan.

Znak homologacji typu WE:

Wariant:

Rysunek/rysunki stluzace do identyfikacji lustra,
przedstawiajgce jego pozycje w stosunku do struk-
tUry POJAZALL evvvniiiiieii e

Szczegbly metody mocowania, obejmujace te czg-
Sci struktury pojazdu, do ktérych lustro jest
przymocowane:

Wyposazenie opcjonalne, ktore moze wplywac na
pole widzenia do tytu:

Krétki opis elektronicznych komponentéw systemu
regulagji (jesli takie wystepuja):

Urzgdzenia stuzace do posredniego widzenia, inne
niz lustra:

Typ i charakterystyka (tj. kompletny opis urzadze-
103 )

W przypadku urzadzenia typu kamera-monitor —
odlegto$¢ wykrywania (mm), kontrast, zakres lumi-
nangji, korekta ol$nienia, parametry wyswietlania
(w czerni i bielifkolorze), czestotliwo$¢ powtarza-
nia obrazu, luminancja poza zasiggiem monitora:

Rysunki o dostatecznym poziomie szczegdtowosci,
identyfikujace cale urzadzenie i zawierajace instruk-
cje instalacji; na rysunkach nalezy wskazac¢ pozyq(;
znaku homologacji typu WE: ...........cooeeeeennn.
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3) w zalaczniku IV wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:
— cze$¢ 1 punkt 8 tabeli otrzymuje brzmienie:
Odniesienie Zastosowanie
Temat Numer w
»iema dyrektywy Dzienniku
Urzedowym M, M, M, N, N, N, 0, 0, 0, o,
8. Urzadzenia stuzace do | 2003/97/WE L25z X X X X X X"
posredniego widzenia 29.1.2004
— w czesci I pkt 8 wyrazy ,lustra wsteczne” zastepuje si¢ Artykut 6

wyrazami ,urzadzenia stuzace do posredniego widzenia”,

— w czesci II pkt 8 wyrazy ,lustra wsteczne” zastepuje sig
wyrazami ,urzadzenia stuzace do posredniego widzenia”;

4) w pkt 8 w dodatkach I i Il do zalacznika XI wyrazy ,lustra
wsteczne” zastepuje si¢ wyrazami ,urzadzenia stuzace do
posredniego widzenia”.

Artykut 5

1. Panstwa Czlonkowskie wprowadzaja w zycie przepisy usta-
wowe, wykonawcze oraz administracyjne niezbedne do zapew-
nienia zgodnosci z niniejszg dyrektywa przed 24 stycznia 2005 r.
Panistwa Czlonkowskie niezwlocznie powiadomia Komisje o tym
fakcie.

Jezeli Panistwo Czlonkowskie przyjmuje powyzsze $rodki, zawie-
raja one odniesienie do niniejszej dyrektywy lub odniesienie takie
towarzyszy ich urzedowej publikacji. Metody zamieszczania
takiego odniesienia zostaja ustanowione przez Panistwa Czlon-
kowskie.

2. Panstwa Czlonkowskie przekazujg Komisji tekst przepisow
glownych prawa krajowego przyjetych w zakresie objetym niniej-
szg dyrektywa.

Dyrektywa 71/127/EWG traci moc z dniem 24 stycznia 2010 r.

Odniesienia do uchylonej dyrektywy sa rozumiane jako
odniesienia do niniejszej dyrektywy i nalezy je odczytywac
zgodnie z tabelg zaleznosci przedstawiong w zalgczniku IV.

Artykut 7

Niniejsza dyrektywa wchodzi w zycie w dniu jej opublikowania
w Dzienniku Urzgdowym Unii Europejskiej.

Artykut 8

Niniejsza dyrektywa skierowana jest do Panstw Cztonkowskich.

Sporzadzono w Brukseli, dnia 10 listopada 2003 r.
W imieniu Parlamentu Europejskiego W imieniu Rady
p. COX A. MARZANO

Przewodniczgcy Przewodniczgcy
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Zalgcznik 1

Zalgcznik 11

Zakgcznik 111

Zakgcznik IV

LISTA ZALACZNIKOW

Definicje oraz przepisy administracyjne dotyczace homologacji typu WE

Dodatek 1 Dokument informacyjny dotyczacy homologacji typu WE urzadzenia
stuzacego do posredniego widzenia

Dodatek 2 Wzér certyfikatu homologagji typu WE komponentu urzadzenia stuzg-
cego do posredniego widzenia

Dodatek 3 Dokument informacyjny odnoszacy si¢ do homologacji typu WE
pojazdu
Dodatek 4 Wzér certyfikatu homologacji typu WE pojazdu, w odniesieniu do insta-

lacji urzadzenia stuzacego do posredniego widzenia
Dodatek 5 Znak homologagji typu WE komponentu

Dodatek 6 Procedura okreslania punktu ,H” oraz weryfikacji pozycji wzglednych
punktéw ,R” i H”

Specyfikacje projektowe oraz testy wymagane w przypadku homologacji typu WE komponentu
urzadzenia stuzacego do posredniego widzenia

Dodatek 1 Procedura okreslania promienia krzywizny ,t” powierzchni odbijajacej
lustra
Dodatek 2 Metoda testowa stuzaca do okreslania wspotczynnika odbicia

Wymagania dotyczace mocowania w pojazdach luster oraz innych urzadzen stuzacych do posred-
niego widzenia

Dodatek Obliczanie odleglosci wykrywania

Tabela zaleznosci przedstawionych w art. 6
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ZALACZNIK I

DEFINICJE ORAZ PRZEPISY ADMINISTRACYJNE DOTYCZACE HOMOLOGAC]I TYPU WE

1.1.1.1.

1.1.1.2.

1.1.1.3.

1.1.1.4.

1.1.1.5.

1.1.1.6.

1.1.1.7.

1.1.1.8.

1.1.1.9.

1.1.1.10.

DEFINICJE

,Urzadzenia stuzace do posredniego widzenia” sg to urzadzenia stuzace do obserwacji obszaru ruchu
znajdujacego si¢ obok pojazdu i niewidocznego bezposrednio. Role t¢ moga spetniaé typowe lustra,
urzgdzenia typu kamera-monitor lub inne urzadzenia, ktére s3 w stanie przekazywal kierowcy
informacje na temat posredniego pola widzenia.

,Lustro” oznacza dowolne urzadzenie, z wyjatkiem peryskopéw, ktorego celem jest przekazywanie
wyraznego widoku z tytu, z boku lub z przodu pojazdu, w polu widzenia okreslonym w punkcie 5
zalgcznika 111

,Lustro wewnetrzne” jest to urzadzenie okre§lone w punkcie 1.1, ktére moze by¢ przymocowane w czgéci
pasazerskiej pojazdu.

,Lustro zewnetrzne” jest to urzadzenie okre§lone w punkcie 1.1, ktére moze by¢ przymocowane na
zewngtrznej powierzchni pojazdu.

,Lustro kontrolne” oznacza lustro inne niz lustra zdefiniowane w punkcie 1.1.1, ktdre moga byé
przymocowane wewnatrz lub na zewnetrz pojazdu, w celu zapewnienia pola widzenia innego niz pole
okreslone w punkcie 5 zalgcznika IIL

,I" oznacza $redni promieni krzywizny mierzony na powierzchni odbijajacej, zgodnie z metodg opisang
w punkcie 2 dodatku 1 do zalgcznika II.

,Glowny promien krzywizny w jednym punkcie powierzchni odbijajacej (r;)” jest to warto$¢ otrzymana
za pomocg urzadzenia opisanego w dodatku 1 do zalgcznika II, mierzona na tuku powierzchni
odbijajacej, przechodzacym przez Srodek tej powierzchni i réwnolegle do odcinka b, zgodnie z opisem
zawartym w punkcie 2.2.1 zalgcznika Il — oraz na tuku prostopadtym do tego odcinka.

,Promien krzywizny w jednym punkcie powierzchni odbijajacej (r,)” jest rednig arytmetyczng gtéwnego
promienia krzywizny ,r;” oraz ,1”, ,to znaczy:”

_nt T
HETy

,Powierzchnia sferyczna” oznacza powierzchni¢ o stalym i réwnym promieniu we wszystkich
kierunkach.

,Powierzchnia asferyczna” oznacza powierzchnig posiadajacg staly promiefi tylko w jednej plaszczyZnie.

,Lustro asferyczne” jest to lustro skladajace si¢ z czgéci sferycznej i asferycznej, w ktérym nalezy
zaznaczy¢ przejscie powierzchni odbijajacej od czgsci sferycznej do asferycznej. Krzywizna glownej osi
lustra jest okre$lona za pomocg systemu koordynat xy, definiowanych przez promieni gtéwnej kaloty
sferycznej:

y=R-V(R°—x*) +k(x—a)

R: nominalny promien czgsci sferycznej,
k: stata zmiany krzywizny,

a: stala rozmiaru sferycznego glownej kaloty sferycznej.

,Srodek powierzchni odbijajacej” oznacza srodek widocznego obszaru powierzchni odbijajacej.
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1.1.1.11.

1.1.1.12.

1.1.1.13.

1.1.1.14.

1.1.2.1.

1.1.2.2.

1.1.2.3.

1.1.2.4.

,Promien krzywizny cze¢sci sktadowych lustra” jest to promien ,.¢” tuku okregu najbardziej zblizonego do
zakrzywionej formy czesci, o ktérych mowa.

,Punkty oczu kierowcy” oznaczaja dwa punkty lezagce w odleglosci 65 mm od siebie oraz 635 mm
pionowo nad punktem R pozycji kierowcy, okreslonym w dodatku 6 do niniejszego zalacznika. Linia
prosta faczaca te punkty biegnie prostopadle do pionowej, wzdtuznej, Srodkowej plaszczyzny pojazdu.
Srodek odcinka taczacego oba punkty oczu, znajduje sig na pionowej plaszczyznie wzdtuznej, ktéra musi
przechodzi¢ przez $rodek wyznaczonej pozydji siedzacej kierowcy, okreslonej przez producenta pojazdu.

,Widzenie catkowite” jest to catkowite pole widzenia otrzymane poprzez natozenie pél widzenia prawego
i lewego oka (patrz: rysunek 1 ponizej).

tE

E = wewnetrzne lustro wsteczne
OD, OE = punkty oczu kierowcy
ID, IE = obrazy wirtualne pochodzace z jednego oka
[ =wirtualny obraz catkowity > 4
A =kat widzenia lewego oka OE

B = kgt widzenia prawego oka

C =kat widzenia dwuocznego

D = kat widzenia catkowitego

,Klasa lustra” oznacza wszystkie urzadzenia posiadajace jedng albo wigcej wsp6lnych charakterystyk lub
funkdcji. Sg one klasyfikowane w nastepujacy sposéb:

— Klasa I: ,Wewnetrzne lustro wsteczne”, zapewniajace pole widzenia okre§lone w punkcie 5.1
zalgcznika 11,

— Klasa Il 1II: ,Gléwne, zewngtrzne lustro wsteczne” zapewniajace pole widzenia okre§lone w punktach
5.2 oraz 5.3 zalgcznika 111,

— Klasa IV: ,Zewngtrzne lustro szerokokgtne” zapewniajgce pole widzenia okreslone w punkcie 5.4
zalacznika III,

— Klasa V: ,Zewnegtrzne lustro bliskiego zasi¢gu”, zapewniajace pole widzenia okreslone w punkcie 5.5
zakacznika 111,

— Klasa VI: ,Lustro przednie”, zapewniajace pole widzenia okreslone w punkcie 5.6 zalgcznika III.

,Urzadzenie typu kamera-monitor stuzace do posredniego widzenia” jest to urzadzenie okreslone
w pozydji 1.1, w przypadku ktérego pole widzenia uzyskuje si¢ poprzez polaczenie kamery i monitora,
zgodnie z opisem zawartym w punktach 1.1.2.1 oraz 1.1.2.2.

,Kamera” oznacza urzgdzenie odwzorowujgce za pomocg soczewek obraz §wiata zewnetrznego na
$wiatloczulym detektorze elektronicznym, ktéry konwertuje obraz na sygnat wizyjny.

,Monitor” jest to urzadzenie konwertujace sygnal wizyjny do postaci obrazéw, przedstawianych
w spektrum widzialnym.

,Wykrywanie” oznacza zdolno$¢ do odrdzniania obiektu od tlajotoczenia, z pewnej odlegtosci.

,Luminancja” jest to wspdlczynnik jasnosci pomiedzy obiektem i jego bezposrednim tlem/otoczeniem,
pozwalajacy na odréznienie obiektu od jego tla/otoczenia.
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1.1.2.5.

1.1.2.6.

1.1.2.7.

1.1.2.8.

1.1.2.9.

1.1.2.10.

1.1.2.11.

1.1.2.12.

1.2.

1.2.1.

1.2.1.1.
1.2.1.2.
1.2.1.3.

1.2.1.4.

,Rozdzielczo§¢” oznacza najmniejszy szczegdl, ktéry mozna zobaczy¢ poprzez system postrzegania, to
znaczy jako oddzielny szczegét calosci. Rozdzielczos¢ oka ludzkiego nazywana jest ,ostroscig wizualng”.

,Obiekt krytyczny” jest to okragly obiekt o $rednicy D, = 0,8 m (*).

,Percepcja krytyczna” oznacza poziom percepdji uzyskiwany przez ludzkie oko w réznych warunkach.
W warunkach ruchu ulicznego warto$cig graniczng percepcji krytycznej jest osiem minut katowych kata
widzenia.

,Pole widzenia” jest to sektor przestrzeni tréjwymiarowej, w ktérej urzadzenie stuzace do posredniego
widzenia obserwuje i odwzorowuje obiekt krytyczny. Definicja ta bazuje na widoku dostarczanym przez
urzadzenie (na poziomie podloza) i moze by¢ ograniczona na podstawie stosownej maksymalnej
odleglo$ci wykrywania danego urzadzenia.

,Odleglos¢ wykrywania” oznacza odleglto$¢ mierzong (na poziomie podloza) od punktu odniesienia
widzenia do skrajnego punktu, w ktérym mozna zaobserwowac¢ obiekt krytyczny (ledwo osiagnigta
warto$¢ graniczna percepcji krytycznej).

Krytyczne pole widzenia” jest to obszar, w ktérym urzadzenie stuzace do posredniego widzenia musi
wykry¢ obiekt krytyczny — okreslany przez kat i jedna lub wigcej odleglosci wykrywania.

,Punkt odniesienia widzenia” oznacza punkt (potaczony z pojazdem), do ktérego odnosi si¢ zalecane pole
widzenia. Jest to rzutowany na podloze punkt przeciecia si¢ plaszczyzny pionowej przechodzacej przez
punkty oczu kierowcy z plaszczyzng réwnolegla do Srodkowej, wzdluznej plaszczyzny pojazdu,
znajdujacg si¢ na zewnatrz pojazdu w odleglosci 20 cm.

,Spektrum widzialne” jest to $wiatto o dtugosci fali mieszczacej si¢ w zakresie postrzegania oka ludzkiego:
380-780 nm.

,Inne urzadzenia stuzace do posredniego widzenia” sg to urzadzenia okre§lone w punkcie 1.1, przy czym
pole widzenia w tych urzadzeniach nie jest uzyskiwane za pomocg lustra lub urzadzenia typu
kamera-monitor stuzacego do posredniego widzenia.

,Typ urzadzenia stuzacego do posredniego widzenia” jest to rodzaj urzadzen, ktore nie réznia si¢ pod
wzgledem nastepujacych charakterystyk:

— projektu urzadzenia, lcznie z mocowaniem do karoserii (jesli ma to zastosowanie),

— w przypadku luster: klasy, ksztaltu, wymiaréw oraz promienia krzywizny powierzchni odbijajacej
lustra,

— w przypadku urzadzen typu kamera-monitor, odleglo$ci wykrywania oraz zakresu widzenia.

,Pojazdy kategorii: M;, M, M3, Ny, N, N5” s3 to pojazdy okreslone w czg$¢ A zatgcznika Il do dyrektywy
70/156/EWG.

,Typ pojazdu odnosnie do posredniego widzenia” oznacza pojazdy silnikowe, identyczne pod wzgledem
nastepujacych wiasciwosci podstawowych:

Typ urzadzenia stuzacego do posredniego widzenia.

Whasciwosci karoserii ograniczajacych pole widzenia.

Koordynat punktu ,R”".

Zalecanych pozycji oraz znakéw homologacji typu odnos$nie do obowiazkowych i (jedli sa) opcjonalnych
urzadzen stuzacych do posredniego widzenia.

(") System widzenia posredniego powinien wykrywac¢ stosownych uzytkownikoéw drogi. Stosownos¢ uzytkownika drogi okresla

pozycja uzytkownika i jego potencjalna predkos¢. Wymiary uzytkownikéw drogi zmieniaja si¢ mniej wiecej proporcjonalnie do
predkosci pieszego, rowerzysty lub kierowcy motoroweru. Do celéw wykrywania mozna przyjaé, ze Srednica kierowcy
motoroweru (D = 0,8 m) znajdujacego si¢ w odleglosci 40 m jest réwna Srednicy pieszego (D = 0,5 m) znajdujacego si¢
w odlegtosci 25 m. Rozpatrujac predkosci, jako kryterium wielko$ci wykrywanego obiektu nalezy wybraé kierowce motoroweru;
z tego powodu do oceny wydajnosci wykrywania bedzie stosowany obiekt o wielkosci 0,8 m.
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2.1.

2.2,

2.3.

4.1.

4.2.

4.3.

5.1.

5.2.

5.3.

WNIOSEK O HOMOLOGACJE, TYPU WE KOMPONENTU URZADZENIA SLUZACEGO DO
POSREDNIEGO WIDZENIA

Producent wystepuje z wnioskiem o homologacj¢ typu WE komponentu urzadzenia stuzacego do
posredniego widzenia.

Wzér dokumentu informacyjnego znajduje si¢ w dodatku 1 do niniejszego zalacznika.

Dla kazdego typu urzadzenia stuzacego do posredniego widzenia do wniosku nalezy dotgczy¢:

2.3.1. W przypadku luster — cztery probki: trzy do testéw i jedng dla laboratorium pod katem dalszych,
koniecznych badan. Na Zadanie laboratorium nalezy dostarczy¢ dodatkowe egzemplarze luster.

2.3.2.  Odnosnie do innych urzadzen stuzgcych do posredniego widzenia — po jednej probce wszystkich
czesci.

NAPISY

Egzemplarze danego typu lustra lub urzadzenia stuzacego do posredniego widzenia, innego niz lustro,
przedtozone do homologacji typu WE komponentu muszg posiadaé wyrazny i nieusuwalny znak
fabryczny lub nazwe oraz wolne miejsce przeznaczone na znak homologagji typu WE komponentu.
Miejsce to nalezy wskaza¢ na schemacie wspomnianym w punkcie 1.2.1.2 dodatku 1 do niniejszego
zalgcznika.

WNIOSEK O HOMOLOGACJE TYPU WE POJAZDU, ODNOSNIE DO INSTALAC]I URZADZEN
SLUZACYCH DO POSREDNIEGO WIDZENIA

Producent sklada wniosek o homologacj¢ typu WE w zakresie urzadzen stuzacych do posredniego
widzenia.

Wz6ér dokumentu informacyjnego znajduje si¢ w dodatku 3 do niniejszego zalacznika.

Dla kazdego typu pojazdu do wniosku nalezy dolaczyc:

Reprezentacyjny egzemplarz typu pojazdu, pojazd okreslony (jesli jest to niezbedne) w umowie z dziatem
technicznym odpowiedzialnym za przeprowadzenie testow.

HOMOLOGACJA TYPU WE KOMPONENTU

Po spelnieniu stosownych wymagan przyznawana jest homologacja typu WE komponentu oraz numer
homologacji typu komponentu, zgodnie z zalacznikiem VII do dyrektywy 70/156/EWG — odnosnie do
lustra lub urzadzenia stuzacego do posredniego widzenia, innego niz lustro.

Numer nie bedzie przypisany do jakiegokolwiek innego typu urzadzenia stuzacego do posredniego
widzenia.

Wzér certyfikatu homologacji typu WE znajduje si¢ w dodatku 2 do niniejszego zalacznika.

OZNACZANIE

Jakiekolwiek urzadzenie stuzace do posredniego widzenia, dla ktérego przyznano homologacje typu
komponentu zgodnie z niniejsza dyrektywa — posiada znak homologacji typu WE komponentu,
okreslony w dodatku 5.
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7.1.

7.2.

7.3.

8.1.

9.1.

HOMOLOGACJA TYPU WE POJAZDU
Po spehnieniu stosownych wymagani przyznawana jest homologacja typu WE pojazdu.
Wzér certyfikatu homologacji typu WE znajduje si¢ w dodatku 4 do niniejszego zalacznika.

Do kazdego typu pojazdu przypisany jest numer homologacji typu, zgodnie z zatgcznikiem VII do dyrektywy
70/156[EWG. Dane Panstwo Czlonkowskie nie moze przypisa¢ tego samego numeru innemu typowi pojazdu.

MODYFIKACJE TYPU ORAZ ZMIANY HOMOLOGAC]I TYPU
W przypadku zmian wprowadzonych do homologacji typu pojazdu lub typu urzadzenia stuzgcego do

posredniego widzenia zatwierdzonego zgodnie z niniejsza dyrektywa — majg zastosowanie przepisy art. 5
dyrektywy 70/156[EWG.

ZGODNOSC PRODUKCJI (POJAZDOW ORAZ KOMPONENTOW)

Nalezy uzgodni¢ mierniki zapewniajace zgodno$¢ produkgji z przepisami ustanowionymi w art. 10 dyrektywy
70/156/EWG.
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Dodatek 1

Dokument informacyjny nr ... dotyczacy homologacji typu WE urzadzenia stuzacego do posredniego

widzenia

Dyrektywa 2003/97|WE Parlamentu Europejskiego i Rady

Ponizsze informacje, jesli to stosowne, nalezy dostarczy¢ w trzech egzemplarzach, wraz ze spisem tresci. Nalezy takze
dostarczy¢ rysunki w odpowiedniej skali i odpowiednim poziomie szczegSltowosci, w formacie A4 lub na folderze
formatu A4. Fotografie, jesli sa zalaczone, musza by¢ dostatecznie szczegdlowe.

0.1.

0.2.

0.3.

0.4.

0.5.

0.7.

0.8.

1.2.

1.2.1.

1.2.1.1.

1.2.1.2.

DANE OGOLNE

Marka (znak fabryczny producenta): ............ceeeviuuuiiiieeiiiiiiii et

Nazwa 1 2dreSs PrOQUCEIITAL ©...uuueeeiiiiiiiit ettt et e e e e e e
Lokalizacja znakéw i metoda dodawania znakéw homologacji typu WE: .........oiiiiiiiiniiiiinniinnnnn.

Adres (adresy) zaktadu produkcyjnego: ........ocoiviiiiiiiiiiiiiiiiiii e

URZADZENIE SLUZACE DO POSREDNIEGO WIDZENIA

Lustra (stan kazdego lustra)

WAATIANE oo
Rysunek/rysunki stuzace do identyfikacji lustra: ...........cooviiiiiiiiiiiiiiiiii e
S7CzegOly MEtOdY MOCOWATIAL ....ueeiiiiiiiiiis e e e ettt et e e et eeeeeeaes

Urzadzenia stuzace do posredniego widzenia, inne niz lustra:

Typ i charakterystyka (kompletny opis Urzadzenia): ...........ouueuieeeeiiiiiiiiiinneeeiiiiiiie e
W przypadku urzadzeri typu kamera-monitor — odlegloici wykrywania (mm), kontrastu, zakresu

luminangji, korekty ol$nienia, parametréw wyswietlania (w czerni i bieli/kolorze), czestotliwosci

Rysunki o dostatecznym poziomie szczegétowosci, identyfikujace cale urzadzenie i zawierajace instrukcje
instalacji; na rysunkach nalezy wskaza¢ pozycje znaku homologacji typu WE: ........cccooeviiiiiininnns oo
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Powiadomienie dotyczace przyznania, odrzucenia, wycofania lub rozszerzenia
homologacji typu WE komponentu urzadzenia stuzacego do posredniego widzenia.

Homologacja typu WE komponentu nr:

10.
11.

12.

Dodatek 2

Wzér certyfikatu homologacji typu WE komponentu urzadzenia stuzacego do posredniego widzenia

Nazwa organu

Znak fabryczny lub nazwa:

Identyfikacja urzadzes: lustro, urzadzenie typu kamera-monitor, inne urzadzenie (1):

—  wprzypadku klasy lustra (I, IL, IIL, IV, V, VI) {!):

—  wprzypadku urzadzenia typu kamera-monitor lub innego urzadzenia stuzacego do posredniego widzenia (S) (*):

Nazwa i adres producenta:

Jesli ma to zastosowanie, nazwa i adres autoryzowanego przedstawiciela producenta:

A
Symbol 2m okre§lony w punkcie 4.1.1 czgdci A zalgeznika II: tak/nie (1):

Przedlozona homologacja typu na:

Laboratorium testowe:

Data i numer raportu laboratoryjnego:

Data przyznaniajodrzuceniajwycofania rozszerzenia homologacji typu WE komponentu (*):

Miejsce:
Data:

Do niniejszego certyfikatu homologacji typu noszacego numer homologacji typu widoczny powyzej dotaczono nastgpujace
dokumenty:

(Uwagi opisowe, rysunki, schematy oraz plany)

Niniejsze dokumenty nalezy dostarczy¢ wlasciwym organom innych Pafistw Czlonkowskich, na ich wyrazne zadanie.

Uwagi, jesli s3, szczegdlnie w zakresie ograniczen stosowania iflub warunkéw mocowania:

(Podpis)

(1) Niepotrzebne skresli¢.
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Dodatek 3

Dokument informacyjny nr ... dotyczacy homologacji typu WE pojazdu

Dyrektywa 2003/97|/WE Parlamentu Europejskiego i Rady

Ponizsze informacje, jesli majg zastosowanie, nalezy dostarczy¢ w trzech egzemplarzach wraz ze spisem tresci. Nalezy
takze dostarczy¢ rysunki w odpowiedniej skali i odpowiednim poziomie szczegélowosci, w formacie A4 lub na
folderze formatu A4. Fotografie, jesli sa zalaczone, musza by¢ dostatecznie szczeg6lowe.

0. DANE OGOLNE

0.1. Marka (znak fabryczny producenta): .............coooiviiiiiiiiiiiiiiiii e
0.2. D e
0.2.1. Opis handlowy (je$li ma ZaStoSOWANIE): ... ...uuuuuiiiiiiiiiiiiiiie e
0.3. Sposdb identyfikacji typu, jesli oznaczono na pojeZdzie: ..........c..oviiiiiiiiiiiiiiiiiiii
0.3.1. Lokalizacja tego 0ZNaKOWANIA: ......ccoiviiiiiunieeeiiiiiiii ettt e e e eeeeeaes
0.4. Kategoria POJAZAU (1): oiivuuniiiii ettt
0.5. Nazwa 1 2dres PrOQUCEIITAL ..vvvuuneeeeiiiiiii e ettt ettt ettt e e e et e eetii e eeeeenes
0.8. Adresfadresy zakladu produkcyjnego: .........ocoiiiiiiiiiiiiiiiiii e
1. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA KONSTRUKCJI POJAZDU

1.1. Fotografie i/lub rysunki Wzort pojazdu:  ........ccoiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii e
1.7. Kabina (kontrola z przodu pojazdu lub z kabiny zewnetrznej) (3): ...
1.8. Pozycja podczas prowadzenia pojazdu: z lewej strony/z prawej strony (2):  ......oeeeevuireiiiiineeiiiineeen.
1.8.1. Pojazd jest wyposazony do jazdy w ruchu prawostronnym/lewostronnym (2): .........ccoevvueenrreeernnns
2.4. Zakres wymiardw pojazdu (CaKOWILY): .......uiiiiiiiiiiiiiiie i
2.4.1. Dla podwozia, Dez NAdWOZIA: ......uveeeiiiiiiiiiiee ettt
2412, SZEIOKOSE (M) e
2.4.1.2.1 Maksymalna dopuszczalna SZerokoS¢: ...
2.4.1.2.2 Minimalna dopuszczalna sZeroKOSE:  .....ceiiiiiiuiiiieeiiiiiiii et
2.4.2 Dla podwozia Z NAAWOZIEITI: +....uiiiiini ittt
2422, SzZIOKOSE (M) e,
9. NADWOZIE

9.9. Urzadzenia stuzace do posredniego widzenia: ............cccoeeiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiineee e

(") W rozumieniu zatgcznika IIA do dyrektywy 70/156/EWG/.

()  Niepotrzebne skreslic.
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9.9.1. LUSEIAT oot
9.9.1.4.  Rysunek/rysunki przedstawiajace pozycje lustra w stosunku do struktury pojazdu: ..........ccccvennn...

9.9.1.5.  Szczegély metody mocowania, obejmujace cze$¢ struktury pojazdu, do ktérej lustro jest

PIZYIMOCOWANE!  ..eetiiiiiieieeee e e e ittt et e e e e ettt e e e e e et e e e e e e e st e e e e e e e e e iinbaeeeeee e
9.9.1.6.  Wyposazenie opcjonalne, ktére moze wplywa¢ na pole widzenia do tytu: .................
9.9.1.7.  Krétki opis komponentéw elektronicznych (jesli takie s3) urzadzenia regulacyjnego: .....................
9.9.2. Urzadzenia stuzace do posredniego widzenia, inne niz lustra:  ........ccooooiiiiiiiiiniiiiine

9.9.2.1.2. Rysunki o dostatecznym poziomie szczeg6lowosci, zawierajace instrukcje instalacji: .....................
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Artykut 4 ust. 2 i 10 dyrektywy Rady 70/156/EWG z dnia 6 lutego 1970 r. w sprawie zblizenia
ustawodawstw Pafnistw Czitonkowskich odnoszacych si¢ do homologacji typu pojazdéw Nazwa organu
silnikowych i ich przyczep.

Dodatek 4

Wzor certyfikatu homologacji typu WE pojazdu odnosnie do instalacji urzadzen stuzacych do

posredniego widzenia

Homologacja typu WE nr: rozszerzenie ()

1.

3.1

10.

11.

12.

13.

Znak fabryczny lub marka pojazdu:

Typ pojazdu:

Kategoria pojazdu (M;, My, M, N, N, £7,5t,N,>7,5t,N;) (3

Typ pojazdu kategorii N,: cigzaréwka ze sztywng ostong/przyczepa/pSlprzyczepa (2)

Nazwa i adres producenta:

Jesli ma to zastosowanie, nazwa i adres autoryzowanego przedstawiciela producenta:

Znak fabryczny lub nazwa lustra i urzadzef uzupelniajgcych, shuzgcych do posredniego widzenia oraz numer homologagji
typu komponentu:

Klasa/klasy lustra i urzadzes stuzacych do posredniego widzenia (I, I, 1L, IV, V, VI, S} (%)

Rozszerzenie homologacji typu WE pojazdu, w celu objecia nastepujacych urzadzen stuzacych do posredniego widzenia: ...

Dane identyfikujace punkt ,R” pozycji siedzacej kierowcy:

Maksymalna i minimalna szeroko$¢ nadwozia, wzgledem ktérego zostata przyznana homologacja typu na lustro i
urzadzenie stuzace do pofredniego widzenia (w przypadku podwozia/kabiny wspomnianych w punkcie 3.3 zatgcznika II):

Pojazd zostat przedtozony do homologacji typu WE w zakresie:

Dziat techniczny odpowiedzialny za sprawdzenie zgodnoéci dla celéw homologacji typu WE:

Data raportu przygotowanego przez dziat techniczny:

(1) Jesli ma to zastosowanie, nalezy okresli¢, czy rozszerzenie wstgpnej homologacji typu WE jest pierwsze, drugie itd.

() Niepotrzebne skreslic.
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14.  Numer raportu przygotowanego przez dzial techniczny:
15.  Homologacja typu WE w odniesieniu do instalacji urzadzen shuzgcych do posredniego widzenia, zostata przyznanajodrzucona (1):

16.  Rozszerzenie homologacji typu WE w odniesieniu do instalacji urzadzen stuzacych do posredniego widzenia zostalo
przyznane/odrzucone (1):

17.  Miejsce:
18.  Data:
19.  Podpis:

20. Do niniejszego certyfikatu nalezy dolaczy¢ nastgpujace dokumenty, noszace przedstawiony powyzej numer homologacji typu:

—  rysunki przedstawiajace elementy mocujgce urzadzeri stuzgcych do posredniego widzenia,

—  rysunki i plany przedstawiajace pozycje montazowe oraz charakterystyke czesci struktury, na ktérej urzadzenia te s3
montowane,

—  ogdlny widok od przodu, od tytu oraz od strony pasazera, przedstawiajgcy miejsca zamontowania urzadzen shuzacych
do posredniego widzenia.

Dokumenty te nalezy dostarczy¢ wlasciwym organom innych Pafistw Czlonkowskich, na ich wyrazne zadanie.

(1 Niepotrzebne skresli¢
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1.1.

1.2.

1.3.

2.1.

Dodatek 5

Znak homologagji typu WE komponentu

INFORMACJE OGOLNE

Znak homologacji typu WE komponentu sklada si¢ z prostokata otaczajacego malg liter¢ ,e” oraz numeru
identyfikujacego Paristwo Czlonkowskie, ktére przyznato homologacje komponentu: 1 — Niemcy, 2 — Francja,
3 — Wlochy, 4 — Niderlandy, 5 — Szwecja, 6 — Belgia, 9 — Hiszpania, 11 — Wielka Brytania, 12 — Austria, 13
— Luksemburg, 17 - Finlandia, 18 — Dania, 21 — Portugalia, 23 — Grecja oraz 24 — Irlandia. Znak homologacji
musi takze posiada¢ numer homologacji typu WE, ktory znajduje si¢ obok prostokata. Numer ten sklada si¢
z numeru homologacji typu komponentu znajdujacego si¢ na certyfikacie wypelionym dla typu (patrz:
dodatek 3), poprzedzanego dwoma cyframi wskazujagcymi numer kolejny ostatniej zmiany niniejszej
dyrektywy z dnia przyznania homologacji typu WE komponentu. Numer kolejny zmiany jest oddzielony
gwiazdka od numeru homologacji typu WE komponentu znajdujacego si¢ na certyfikacie. W przypadku
niniejszej dyrektywy numerem kolejnym jest 03.

Znak homologacji typu WE komponentu jest uzupetniony symbolem [, IL, II, IV, V albo VI, okreslajacym klasg,
do ktérej nalezy typ lustra lub symbolem S w przypadku dowolnego urzadzenia stuzacego do posredniego
widzenia innego niz lustro. Symbol dodatkowy bedzie umieszczony w dowolnej dogodnej pozycji, obok
prostokata zawierajacego litere ,e”.

Znak homologacji typu WE komponentu oraz symbol dodatkowy s3 zapisane nieusuwalnie na integralnej
czedci lustra lub innego urzadzenia stuzacego do posredniego widzenia innego niz lustro, w taki sposéb, aby
byly one widoczne, nawet po zamontowaniu lustra lub urzadzenia w pojezdzie.

PRZYKEADY ZNAKOW HOMOLOGAC]I TYPU WE KOMPONENTU
Ponizej podano pig¢ przykladéow znakéw homologacji typu WE komponentu, uzupehionych symbolem
dodatkowym.

Przyklady znakéw homologacji typu WE komponentu oraz symbolu dodatkowego.

Przyklad nr 1

a>6 mm

et

L2 I
ol

e2

n

03%3500 |

Lustro posiadajace znak homologacji typu WE komponentu przedstawiony powyzej nalezy do klasy I
(wewnetrzne lustro wsteczne), zostato zatwierdzone we Francji (e2) pod numerem 03°3500.
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Przyklad nr 2

a>6 mm

< >

II
e4

3%1870

[N

e

<— r—>

Lustro posiadajace znak homologacji typu WE komponentu przedstawiony powyzej nalezy do klasy II
(zewnetrzne lustro wsteczne), zostato zatwierdzone w Niderlandach (e4) pod numerem 03°1870.

Przyklad nr 3

mim

033901

w

—

ol

e 23

<—

i

Lustro posiadajace znak homologacji typu WE komponentu przedstawiony powyzej nalezy do klasy V (lustro
bliskiego zasiggu), zostato zatwierdzone w Grecji (¢23) pod numerem 03°3901.
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Przyklad nr 4

w [y

<— wr S

e 3
3%1248 |

-

Lustro posiadajace znak homologacji typu WE komponentu przedstawiony powyzej nalezy do klasy IV
(zewnetrzne, szerokokatne lustro wsteczne), zostato zatwierdzone we Wloszech (e3) pod numerem 03"1248.

Przyktad nr 5

a>6 mm

e4 . -
3%3002

Wyjasnienie

Urzadzenie posiadajace znak homologacji typu WE komponentu przedstawiony powyzej jest urzadzeniem
stuzacym do posredniego widzenia (S) innym niz lustro, zostalo zatwierdzone w Niderlandach (e4) pod

numerem 03°3002.
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Dodatek 6

Procedura okre$lania punktu ,H” oraz weryfikacji pozycji wzglednych punktéw ,R” i ,H”

Stosuje si¢ wlasciwe czgsci zatgcznika III do Dyrektywy 77/649/EWG.
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ZAEACZNIK 1T

SPECYFIKACJE PROJEKTOWE ORAZ TESTY WYMAGANE W PRZYPADKU HOMOLOGACJI TYPU

1.1.

1.2

1.3.

1.4.

1.5.

1.6.

2.1.

2.2.

WE KOMPONENTU URZADZENIA SLUZACEGO DO POSREDNIEGO WIDZENIA

LUSTRA

Informacje ogélne
Wszystkie lustra muszg mie¢ mozliwo$¢ regulacji.

KrawedZz powierzchni odbijajacej musi by¢ zamknigta w ostonie (oprawce itd.), w przypadku ktérej
warto$¢ ,¢” obwodu musi by¢ wigksza lub réwna 2,5 mm we wszystkich punktach i we wszystkich
kierunkach. Jezeli powierzchnia odbijajaca wystaje poza ostong ochronng, promieri krzywizny ,c”
krawedzi czgsci wystajacej musi wynosi¢ co najmniej 2,5 mm, a powierzchnia odbijajgca musi powrdcié
do ostony pod dzialaniem sily 50 N, przylozonej w punkcie, w ktorym powierzchnia ta wystaje
najbardziej w stosunku do ostony w kierunku poziomym i w przyblizeniu réwnolegle do wzdluznej,
srodkowej plaszczyzny pojazdu.

Jezeli lustro zamontowane jest na plaskiej powierzchni, wszystkie czgsci niezaleznie od pozycji
regulacyjnej urzadzenia (wliczajac do tego czeSci zamontowane do wspornika podczas testow
przewidzianych w punkcie 4.2, ktére potencjalnie stykaja si¢ statycznie z obszarem kulistym o $rednicy
wynoszacej 165 mm w przypadku lustra wewnetrznego lub 100 mm w wypadku lustra zewngtrznego)
- muszg mie¢ promien krzywizny ,c¢” nie mniejszy niz 2,5 mm.

Krawedzie otworéw lub wglebien mocujacych, ktérych $rednica lub dtuzsza przekatna jest mniejsza od
12 mm, s3 wylaczone z wymagaf dotyczacych promienia zamieszczonych w punkcie 1.3, pod
warunkiem Ze ich krawedzie nie sg ostre.

Urzadzenia stuzace do montowania luster w pojazdach musza by¢ zaprojektowane w taki sposob, aby
cylinder o promieniu 70 mm majacy jedng lub wiecej osi obrotu lub przegubu zapewniajacych odchylanie
lustra w kierunku rozpatrywanego uderzenia przechodzit przez co najmniej czg$¢ powierzchni, do ktorej
urzadzenie jest przymocowane.

Czedci luster zewnetrznych przedstawione w punktach 1.2 oraz 1.3, wykonane z materiatu o twardosci
A wedlug skali Shore’a nieprzekraczajacej 60 punktéw, sa wylaczone ze stosownych przepisow.

W przypadku czgsci luster wewngtrznych zamontowanych na sztywnym wsporniku, wykonanych z
materialu o twardosci A wedlug skali Shore’a ponizej 50 punktéw — wymagania zawarte w punktach 1.2
oraz 1.3 beda mialy zastosowanie wylgcznie do wspornika.

Wymiary

Wewnetrzne lustra wsteczne (klasa I).

Wymiary powierzchni odbijajacej muszg by¢ dobrane w taki sposdb, aby mozna bylo w nig wpisaé
prostokat, ktorego jeden bok ma dlugos¢ 40 mm, natomiast dtugo$¢ drugiego boku wynosi ,a” mm:

1
a=150 mmx 1000
L=

gdzie: ,1” jest promieniem krzywizny.

Glowne zewngtrzne lustra wsteczne (klasy II oraz III)
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2.2.1. Wymiary powierzchni odbijajacej musza umozliwiaé wpisanie w niej:
— prostokata o wysokosci 40 mm, ktérego podstawa mierzona w milimetrach ma warto$¢ a;

— odcinka réwnoleglego do wysokosci prostokata, ktérego dlugos¢ wyrazona w milimetrach ma
warto$¢ b.

2.2.2. Minimalne warto$ci a oraz b znajduja si¢ w tabeli ponizej:
Klasa lustra wst é b
asa lustra wstecznego [mm] [1‘1’11’1’1]
170
1 1+ 1000 200
r
130
i 1 000 70
1+ ——

2.3. Zewnetrzne lustra szerokokatne (klasa IV)

Kontury powierzchni odbijajacej musza by¢ prosta figura geometryczna, ktérej wymiary zapewniajg pole
widzenia (jesli jest to konieczne, razem z lustrem zewnetrznym klasy II), okreslone w punkcie 5.4
zalgcznika IIL

2.4. Zewnetrzne lustra bliskiego zasiggu (klasa V)

Kontury powierzchni odbijajacej musza by¢ prosta figura geometryczna, ktorej wymiary zapewniaja pole
widzenia okreslone w punkcie 5.5 zalgcznika III.

2.5. Lustra przednie (klasa VI)

Kontury powierzchni odbijajacej musza by¢ prosta figura geometryczna, ktérej wymiary zapewniajg pole
widzenia okreslone w punkcie 5.6 zalgcznika IIL

3. Powierzchnia odbijajaca oraz wspétczynniki odbicia

3.1. Powierzchnia odbijajaca lustra musi by¢ plaska lub sferycznie wypukta. Lustra zewngtrzne moga by¢
wyposazone w dodatkowe czgéci asferyczne, pod warunkiem ze gtéwne lustro spelnia wymagania
w zakresie posredniego pola widzenia.

3.2. Réznice wartosci promienia krzywizny luster
3.2.1. Réznica pomiedzy warto$ciami ,r;”, ,r.” oraz ,r.” w zadnym z punktow odniesienia nie moze przekroczy¢
i i P
0,15r.
3.2.2. Réznica pomigdzy wartoscia dowolnego promienia krzywizny (r,,” ,t,," i ,1,3”) oraz promieniem ,r

nie moze przekroczy¢ 0,15 r.

3.2.3. Jezeli warto$¢ promienia " nie jest mniejsza od 3 000 mm, wartos¢ 0,15 r cytowana w punktach 3.2.1 oraz
3.2.2 jest zastgpowana wartoscig 0,25 r.

3.3. Wymagania dla asferycznych czesci luster

3.3.1. Lustra asferyczne powinny posiada¢ odpowiednig wielko$¢ oraz wlasciwy ksztalt, zapewniajace
dostarczenie kierowcy uzytecznych informacji. Zwykle oznacza to minimalng szeroko$¢ w niektdrych
punktach wynoszaca 30 mm.

3.3.2. Promien krzywizny r; czesci asferycznej nie moze by¢ mniejszy niz 150 mm.
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3.4.

3.4.1.

3.4.2.

3.4.3.

3.4.4.

3.5.

3.6.

4.2.

4.2.1.

4.2.1.1.

Warto$§¢ promienia r luster sferycznych nie moze by¢ mniejsza niz:
1200 mm dla wewnetrznych luster wstecznych (klasa I).
1 200 mm dla gléwnych zewnetrznych luster wstecznych klasy IT oraz IIL.

300 mm dla zewnetrznych luster szerokokatnych (klasa IV) oraz zewnetrznych luster bliskiego zasiegu
(klasa V).

200 mm dla luster przednich (klasa VI).

Warto§¢ zwyklego wspétczynnika odbicia, okreslonego zgodnie z metoda opisang w dodatku 1 do
niniejszego zalacznika, nie moze by¢ mniejsza niz 40 %.

W przypadku powierzchni odbijajacych o zmiennym stopniu odbicia pozycja ,dzienna” musi umozliwi¢
rozpoznawanie koloréw sygnalizacji $wietlnej. Warto$¢ normalnego wspotezynnika odbicia w pozyciji
»nocnej” nie moze by¢ mniejsza niz 4 %.

Powierzchnia odbijajaca musi zachowa¢ charakterystyke opisana w punkcie 3.5, pomimo dlugiego czasu
narazenia lustra na niekorzystne warunki pogodowe podczas normalnej eksploatacji.

Testy

Lustra sa przedmiotem testow opisanych w punkcie 4.2.

Testy przedstawione w punkcie 4.2 nie s3 wymagane w przypadku luster zewnetrznych, ktérych zadna
z czgSci nie znajduje si¢ ponizej 2 m od podioza, niezaleznie od pozycji regulacyjnej, gdy obciazenie
pojazdu odpowiada jego maksymalnej masie dopuszczalnej.

Uchylenie to stosuje si¢ rowniez do mocowan luster (plyt mocowar, ramion, polaczent przegubowych),
znajdujacych si¢ w odlegloéci ponizej 2 m od podloza i niewystajacych poza catkowita szerokosé
pojazdu, mierzona w plaszczyznie poprzecznej przechodzacej przez najnizsze mocowanie lustra lub
jakikolwiek inny punkt znajdujacy si¢ z przodu tej plaszczyzny, jesli konfiguracja ta zwigksza szerokosé
catkowitg pojazdu.

W takich przypadkach nalezy dofaczy¢ opis przedstawiajacy sposéb montowania lustra w celu
dostosowania si¢ do wymienionych powyzej warunkéw w zakresie pozycjonowania mocowan lustra
w pojezdzie.

W przypadku korzystania z niniejszego uchylenia rami¢ powinno by¢ oznaczone za pomocg symbolu:

A
2m

a w certyfikacie homologacji typu powinna znajdowa¢ si¢ informacja na ten temat.

Test zderzeniowy

Test opisany w niniejszym ustepie nie jest przeprowadzany dla urzadzen zintegrowanych z karoseria
pojazdu, pod warunkiem ze warto$¢ kata czotowego obszaru odchylenia (mierzona wzgledem wzdluznej
srodkowej plaszczyzny pojazdu) nie przekracza 45° — lub urzadzenia nie wystaja na odleglo$¢ wigksza
niz 100 mm, przy czym warto$¢ ta jest mierzona poza opisywalnym obrysem pojazdu, zgodnie
z 74/483[EWG.

Opis zestawu testowego.

Zestaw testowy sklada si¢ z wahadla, ktére moze wahac si¢ wzgledem dwdch osi poziomych
posiadajacych wlasciwe katy wzgledem siebie, przy czym jedna z nich jest prostopadla do plaszczyzny,
w ktorej znajduje si¢ trajektoria wahadta ,uwolnionego”.

Koniec wahadla sklada si¢ z mlotka bedacego sztywna kulg o Srednicy 165 + 1 mm, pokryta warstwa
gumy o grubo$ci 5 mm i twardosci A w skali Shore’a wynoszacej 50 punktow.
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4.2.1.2.

4.2.2.

4.2.2.1.

4.2.2.2.

4.2.22.1.

4.2.2.2.2.

4.2.2.2.3.

Urzadzenie umozliwia okreslenie maksymalnego kata przyjmowanego przez rami¢ w plaszczyZnie
uwolnienia.

Wspornik przymocowany sztywno do struktury wahadta stuzy do utrzymania probek w pozycji zgodnej
z wymaganiami dotyczacymi zderzenia okreslonymi w punkcie 4.2.2.6.

Rysunek 2 przedstawia wymiary zestawu testowego oraz specjalne specyfikacje projektowe:

(2]
L
< 950’—»4—350 e
1300
-—1000 —P>|

lg— 500 —p

l——750 —p]

|< 1200 >| ¢ 800 -

Srodek uderzenia wahadla pokrywa si¢ ze $rodkiem kuli stanowiacej mtotek. Punkt ten znajduje sie
w odlegtosci I od osi drgania w plaszczyZnie uwolnienia, wynoszacej 1 m = 5 mm. Zredukowana masa
wahadla m, wynosi 6,8 £ 0, 05 kg. Relacja pomiedzy masa m,, masg catkowita wahadla m oraz
odleglo$cig d migdzy Srodkiem cigzkosci wahadla a osig obrotu wahadta wyrazona jest nastgpujgcym
wzorem:

d
X —
1

m,=m

Opis testu

Procedurg stuzaca do przytwierdzania lustra do wspornika bedzie procedura zalecana przez producenta
urzgdzenia lub jesli jest to wlasciwe, przez producenta pojazdu.

Ustawianie pozycji lustra do testu

Lustra s3 ustawione na zestawie testowym w taki sposob, aby osie pionowa i pozioma znajdowaly si¢
w podobnej pozycji, gdy lustro jest zainstalowane w pojezdzie zgodnie z instrukcjami instalacji
dostarczonymi przez aplikanta.

W przypadku lustra regulowanego wzgledem podstawy, pozycja testowa jest ustawiona w takim
polozeniu, w ktérym urzadzenie przechylne moze dziata¢ w granicach regulacji dostarczonych przez
aplikanta.

Jezeli lustro posiada urzadzenie stuzace do regulacji odleglosci od podstawy; urzadzenie to musi by¢
ustawione w takiej pozycji, w ktérej odlegto$¢ od ostony do podstawy jest najkrotsza.
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4.2.2.2.4.

4.2.2.3.

4.2.2.4.

4.2.2.5.

4.2.2.6.

4.2.2.6.1.

4.2.2.6.2.

Jesli powierzchnia odbijajaca ma mozliwo$¢ poruszania si¢ w ostonie, bedzie ona ustawiona w taki
sposdb, aby jej gérny naroznik znajdujacy si¢ najdalej od pojazdu, najbardziej wystawal w stosunku do
oslony.

Z wyjatkiem testu 2 dotyczacego luster wewnetrznych (patrz: punkt 4.2.6.1), gdy wahadlo znajduje si¢
w pozycji pionowej, plaszczyzny: pozioma i pionowa wzdluzna przechodzac przez $rodek miotka,
przechodzg przez $rodek powierzchni odbijajacej, okreslonej w punkcie 1.1.1.10 zalacznika I. Kierunek
wzdluzny drgan wahadla jest rownolegly do srodkowej plaszczyzny wzdluznej pojazdu.

Jezeli w warunkach okreslajacych regulacje opisanych w punktach 4.2.2.1 oraz 4.2.2.2 czgdci lustra
ograniczajg powrdt wahadla, punkt uderzenia nalezy przesung¢ w kierunku prostopadlym do osi obrotu
lub przegubu.

Przesunigcie nie moze by¢ wigksze niz jest to potrzebne do wykonania testu. Przesunigcie musi by¢
ograniczone w taki sposéb:

— aby kula stanowigca miotek byla co najmniej styczna z cylindrem okre§lonym w punkcie 1.4,

— lub aby punkt zetknigcia z miotkiem znajdowat si¢ w odleglosci co najmniej 10 mm od obrzeza
powierzchni odbijajacej.

Test polega na tym, ze mlotek spada z wysokosci odpowiadajacej katowi odchylenia wahadla 60 ©
wzgledem pionu, po czym milotek uderza w lustro, gdy wahadlo osigga pozycje pionowa.

Lustra s3 poddawane uderzeniom na nastepujacych warunkach:

Lustra wewnetrzne

— Test 1: Punkty uderzenia sg ustawione zgodnie z opisem znajdujacym si¢ w punkcie 4.2.2.3. Miotek
powinien uderzy¢ w lustro po stronie powierzchni odbijajace;j,

— Test 2: Punkt uderzenia na krawedzi ostony nalezy wybra¢ w taki sposob, aby kat uderzenia
z plaszczyzna powierzchni odbijajacej wynosit 45 ©, przy czym sam punkt powinien znajdowac si¢
na plaszczyZnie poziomej, przechodzacej przez srodek powierzchni odbijajacej. Uderzenie musi
nastapic po stronie powierzchni odbijajacej lustra.

Lustra zewnetrzne

— Test 1: Punkt uderzenia powinien by¢ ustawiony zgodnie z opisem znajdujacym si¢ w punkcie 4.2.2.3
lub 4.2.2.4. Mlotek powinien uderzy¢ w lustro po stronie powierzchni odbijajacej,

— Test 2: Punkt uderzenia powinien by¢ ustawiony zgodnie z opisem znajdujacym si¢ w punkcie 4.2.2.3
lub 4.2.2.4. Mlotek powinien uderzy¢ w lustro po stronie przeciwnej do powierzchni odbijajacej.

Jezeli lustra wsteczne klasy II lub III zamontowane sg na tym samym wsporniku co lustra wsteczne klasy
IV, wspomniane powyzej testy nalezy wykona¢ na lustrze dolnym. Mimo to obsluga techniczna
odpowiedzialna za testy moze powt6rzy¢ jeden lub oba testy na lustrze gérnym, jesli odlegtos¢ od
podloza wynosi ponizej 2 m.

Wyniki testu

W testach opisanych w punkcie 4.2 wahadlo musi waha¢ si¢ po uderzeniu w taki sposéb, aby ramie
w plaszczyznie uwolnienia byto odchylone od pionu pod katem co najmniej 20 °. Dokladnos$¢ pomiaru
kata powinna wynosi¢ £ 1 °.

Wymaganie to nie ma zastosowania do luster przyklejonych do szyby przedniej, dla kt6rych po tescie
stosuje si¢ wymaganie okre$lone w punkcie 5.2.

W przypadku wszystkich luster wstecznych klasy 111 IV oraz luster wstecznych klasy Il zamontowanych
na tym samym wsporniku razem z lustrami klasy IV wymagany kat wzgledem pionu jest ograniczony
220 °do 10 °.
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5.2.

5.3.

1.1.

1.2.

2.2.

2.2.1.

2.2.2.

2.2.3.

2.2.4.

W wypadku peknigcia (podczas testow opisanych w punkcie 4.2) mocowania luster przyklejonych do
szyby przedniej pozostata cz¢$¢ nie moze wystawaé poza podstawe wiecej niz 10 mm, a konfiguracja
pozostala po testach musi spelnia¢ warunki opisane w punkcie 1.3.

Powierzchnia odbijajaca nie moze pgknac podczas testéw opisanych w punkcie 4.2. Dopuszcza si¢ jednak
pekniecie powierzchni odbijajacej w przypadku spelnienia jednego z ponizszych warunkow:

Kawatki szkla w dalszym ciagu przylegaja do tylnej czesci ostony lub do powierzchni przytwierdzonej
sztywno do ostony; dopuszcza si¢ czg$ciowe oddzielenie szkla od ostony, pod warunkiem ze nie
przekracza ono 2,5 mm po obu stronach peknigcia. Dopuszcza si¢ réwniez wyjecie malych odtamkéw
szkla z powierzchni odbijajacej w punkcie uderzenia.

Powierzchnia odbijajaca jest wykonana ze szkta bezpiecznego.

URZADZENIA SLUZACE DO POSREDNIEGO WIDZENIA INNE NIZ LUSTRA

Wymagania og6lne

Jesli urzadzenie stuzace do posredniego widzenia wymaga regulacji przez uzytkownika, regulacja ta musi
by¢ przeprowadzana bez pomocy narzedzi.

Jezeli urzadzenie stuzace do posredniego widzenia moze odwzorowywacl cale zalecane pole widzenia
wylacznie poprzez skanowanie pola widzenia, caly proces skanowania, odwzorowywania i ustawiania
urzadzenia na pozycji wyjSciowej nie powinien trwac dluzej niz 2 sekundy.

Urzadzenia typu kamera-monitor stuzace do posredniego widzenia

Wymagania ogdlne

Jesli urzadzenie typu kamera-monitor stuzace do posredniego widzenia jest zamontowane na plaskiej
powierzchni, wszystkie czgsci, niezaleznie od pozycji regulacyjnej urzadzenia, ktdre potencjalnie stykaja
si¢ statycznie z obszarem kulistym o $rednicy wynoszacej 165 mm w przypadku monitora lub 100 mm
w przypadku kamery — musza mie¢ promief krzywizny ¢ w wysokosci nie mniejszej niz 2,5 mm.

Krawedzie otwordéw lub wglebienn montazowych, ktorych $rednice lub najdtuzsze przekatne sg krotsze
od 12 mm, sg wylaczone z wymagan dotyczacych promienia, opisanych w punkcie 2.1.1 — pod
warunkiem ze nie maja ostrych krawedzi.

W przypadku czgéci kamery lub monitora wykonanych z materiatu o twardosci A ponizej 60 punktow
w skali Shore’a i zamontowanych na sztywnym wsporniku, wymagania zawarte w punkcie 2.1.1 majg
zastosowanie wylacznie do wspornika.

Wymagania funkcjonalne

Kamera powinna dziala¢ prawidlowo w warunkach slabego o$wietlenia. Powinna oferowaé kontrast
luminancji co najmniej 1:3 w warunkach stabego o$wietlenia poza czg$cig obrazu, w ktérej Zrodto Swiatta
jest reprodukowane (warunek zgodny z opisem znajdujacym si¢ w EN 12368:8.4). Zrédlo $wiatta musi
zapewni¢ o$wietlenie wynoszace 40 000 Ix. Kat pomigdzy normalng sensora, a linig laczaca Srodkowy
punkt sensora ze Zrodlem $wiatla, powinien wynosi¢ 10 °.

Monitor powinien odwzorowa¢ minimalny kontrast w zmiennych warunkach o$wietlenia okreslonych
w normie miedzynarodowej ISO/DIS 15008 [2].

Nalezy zapewni¢ mozliwo$¢ recznego lub automatycznego regulowania $redniej luminancji monitora,
stosownie do warunkéw zewnetrznych.

Pomiary kontrastu luminancji wykonywane sg zgodnie z norma 1SO/DIS 15008.
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Inne urzadzenia stuzace do posredniego widzenia
Nalezy udowodnic, Ze urzadzenie spelnia nastgpujace wymagania:

Urzadzenie odbiera spektrum widzialne i zawsze odwzorowuje obraz bez koniecznosci konwertowania
go do spektrum widzialnego.

Nalezy zagwarantowaé funkcjonalno$¢ w warunkach, w jakich system bedzie eksploatowany.
W zaleznoci od technologii stosowanej do otrzymywania i przedstawiania obrazu punkt 2.2 stosuje si¢
w calodci lub czgSciowo. W innych przypadkach funkcjonalno$é nalezy zapewnié¢ poprzez ustalenie
i zademonstrowanie czulosci, z wykorzystaniem $rodkéw analogicznych do $rodkéw wymienionych
w punkcie 2.2, aby zaoferowal funkcj¢ poréwnywalng lub lepsza od wymaganej oraz zagwarantowaé
funkcjonalno$¢, ktéra odpowiada funkcjonalnosci wymaganej dla urzadzen typu kamera-monitor
stuzacych do posredniego widzenia — lub lepsza.
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Dodatek 1
Procedura okre$lania promienia krzywizny r powierzchni odbijajacej lustra

1. Pomiar

1.1.  Wyposazenie
Do pomiaru stosuje si¢ sferometr, podobny do sferometru opisanego na rysunku 3, z przedstawionymi
odleglosciami pomiedzy sworzniem §ledzacym wskaznika tarczowego a stalymi podporami belki.

1.2.  Punkty pomiarowe

1.2.1. Gléwny promien krzywizny nalezy zmierzy¢ w trzech punktach znajdujacych si¢ tak blisko jak to mozliwe
jednej trzeciej, potowy i dwoch trzecich odleglosci mierzonej wzdluz tuku powierzchni odbijajacej,
przechodzacej przez Srodek tej powierzchni i réwnoleglej do odcinka b lub wzdtuz tuku przechodzacego
przez $rodek powierzchni odbijajgcej, prostopadle do niej, jesli tuk ten jest diuzszy.

1.2.2.  Jezeliz powodu rozmiaru powierzchni odbijajacej nie mozna otrzymaé pomiaréw w kierunkach okreslonych
w punkcie 1.1.1.5 zalgcznika I, obstuga techniczna odpowiedzialna za testy moze wykona¢ pomiary we
wspomnianych punktach, w dwoch kierunkach prostopadtych, tak blisko jak to mozliwe punktéw opisanych

powyzej.
2. Obliczanie promienia krzywizny r

Promiert krzywizny r, wyrazony w milimetrach, nalezy obliczy¢ przy pomocy nastepujacego wzoru:

I'pl + I'p2 + rp3
r=——m
3
r,;: promief krzywizny w pierwszym punkcie pomiarowym,

1, promiefi krzywizny w drugim punkcie pomiarowym,

1,5 promief krzywizny w trzecim punkcie pomiarowym.

Rysunek 3. Sferometr
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6
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0]

Dodatek 2

Metoda testowa stuzgca do okreslania wspétczynnika odbicia

DEFINICJE

Nate¢zenie o$wietlenia A w standardzie CIE (*): kolorymetryczne natgzenie o$wietlenia odno$nie do pelnego
radiatora przy Tyg = 2855,6 K.

Zrédlo $wiatta A w standardzie CIE (!): lampa z drutem wolframowym, wypelniona gazem i dzialajaca
w skorelowanej temperaturze barwy wynoszacej Tgg = 2855,6 K.

Obserwator kolorymetryczny w standardzie CIE 1931 (!): receptor promieniowania, ktorego charakterystyka
kolorymetryczna odpowiada spektralnym warto$ciom trjbodzca  X(\), Y(N), oraz Z(\) (patrz: tabela).

Spektralne warto$ci  trojbodZca CIE (1): wartoéci tréjbodzca skladowych spektralnych widma
réwnoenergetycznego w systemie CIE (XYZ).

Widzenie dzienne (fotopowe) ('): widzenie normalnego oka dostosowanego do pozioméw luminangji
wynoszacych co najmniej kilka cd/m?.

URZADZENIE

Informacje ogélne

Urzadzenie sklada si¢ ze zrédla $wiatta, uchwytu probki testowej, jednostki odbiornika wyposazonej
w fotodetektor i miernik wskazujacy (patrz: rys. 4) oraz $rodkéw stuzacych do eliminacji $wiatta obcego.

Odbiornik moze zawiera¢ kulg integrujaca $wiatto w celu ulatwienia pomiaréw wspétezynnika odbicia luster
wypuklych (nieptaskich) (patrz: rys. 5).

Charakterystyka spektralna Zrédla i odbiornika $wiatla

Zrédto $wiatta sktada sig ze 7rédta $wiatta A w standardzie CIE oraz dotaczonej optyki, shuzgcej do otrzymania
prawie kolimacyjnej wigzki $wiatla. W celu utrzymania stalego napigcia lampy w czasie dzialania przyrzadu
zaleca sig stosowanie stabilizatora napigcia.

Odbiornik posiada fotodetektor reagujacy spektralnie w spos6b proporcjonalny do funkeji jasnosci fotopowej
obserwatora kolorymetrycznego w standardzie CIE (1931) (patrz: tabela). Mozna stosowac jakiekolwiek inne
kombinacje o$wietlenia-filtru-receptora, dajace catkowity odpowiednik natezenia o§wietlenia A standardu CIE
oraz widzenia fotopowego. Jezeli w odbiorniku uzywana jest kula integrujaca $wiatlo, wewngtrzna
powierzchnia kuli powinna by¢ pokryta bialg, nieselektywna substancja matowa (dyfuzyjna).

Warunki geometryczne

Kat padajacej wiazki $wiatla () powinien wynosi¢ 0,44 + 0,09 rad (25 * 5 °) w stosunku do linii prostopadtej
do powierzchni testowej i nie moze przekraczaé gornej granicy tolerancji (to znaczy: 0,53 rad lub 30 ©). O§
receptora powinna tworzy¢ z linig prostopadla kat ® réwny katowi padajacej wiazki $wiatta (patrz: rys. 4).
Padajaca wiazka $wiatla po dotarciu na powierzchnig testowa powinna mie¢ $rednicg nie mniejsza niz 13 mm
(0,5 cala). Odbita wiazka nie powinna by¢ szersza niz obszar czulosci fotodetektora, przy czym nie moze
pokrywa¢ mniej niz 50 % tego obszaru, natomiast powinna pokrywac ten sam fragment obszaru, ktéry byt
stosowany podczas kalibracji przyrzadu.

Definicje pochodzg z publikacji CIE 50 (45), Miedzynarodowy Stownik Elektroniczny, Grupa 45: O$wietlenie.
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Jezeli w jednostce odbiornika stosowana jest kula integrujaca $wiatlo, jej Srednica powinna wynosi¢ minimum
127 mm (5 cali). Probka oraz apertura padajacej wigzki w $ciance kuli powinny mie¢ wielko$¢ umozliwiajaca
wpuszczenie calej wigzki padajacej i wypuszczenie calej wiazki odbitej. Fotodetektor powinien by¢
umieszczony w taki sposéb, aby nie odbieral bezposrednio $wiatla z innej wigzki padajacej lub odbitej.

Charakterystyka elektryczna jednostki fotodetektora-wskaznika

Dane wyjsciowe fotodetektora odczytane na mierniku wskazujacym sa funkcjg liniowa natezenia $wiatta
w obszarze $wiatloczulym. Nalezy zapewni $rodki (elektryczne iflub optyczne) ulatwiajace zerowanie
i kalibracje. Srodki te nie mogg mie¢ wplywu na liniowos¢ lub charakterystyke spektralna przyrzadu.
Doktadnos¢ jednostki receptor-wskaznik powinna wynosic £ 2 % pelnej skali lub 10 % wielko$ci odczytu, ktéra
z nich jest mniejsza.

Uchwyt probki

Mechanizm ten lokalizuje prébke testowa w taki sposéb, aby osie ramienia Zréda §wiatla i receptora przecinaly
sie na powierzchni odbijajacej. Powierzchnia ta moze leze¢ na powierzchni lub na $ciance powierzchni prébki
lustra, w zaleznosci od tego, czy jest to pierwsza powierzchnia, druga powierzchnia lub lustro pryzmatyczne

typu flip”.

PROCEDURA

Bezposrednia metoda kalibracji

W przypadku bezposredniej metody kalibracji standardem odniesienia jest powietrze. Metoda ta ma
zastosowanie w przypadku przyrzaddw, ktdrych konstrukcja zezwala na kalibracje w punkcie 100 %, poprzez
kolysanie odbiornikiem w kierunku pozycji znajdujacej si¢ bezposrednio na osi Zrédta Swiatta (patrz: rys. 4).

W niektérych przypadkach (na przyktad: podczas pomiaréw powierzchni o niskim wspétczynniku odbicia)
moze okaza¢ si¢ konieczne stosowanie posredniego punktu kalibracji (pomiedzy 01 100 % na skali). W takich
przypadkach na $ciezce optycznej nalezy umiesci¢ filtr neutralny (o neutralnej gestosci i znanej
przepuszczalnodci) oraz korygowal kontrole kalibracji, dopoki miernik nie odczyta transmisji procentowej
filtra neutralnego. Filtr ten nalezy usunaé przed wykonaniem pomiaréw wspétczynnika odbicia.

Posrednia metoda kalibracji

Posrednia metoda kalibracji ma zastosowanie w przypadkach przyrzadow posiadajacych stale Zrédio
i geometrie odbiornika. W metodzie tej wymagany jest prawidlowo skalibrowany i utrzymywany standard
wsp6lczynnika odbicia. Standard odniesienia powinien by¢ plaskim lustrem ze wspélczynnikiem odbicia
bliskim, jak to tylko mozliwe, wspotczynnikowi odbicia prébek testowych.

Pomiar dla lustra plaskiego

Wspodtezynnik odbicia probek luster plaskich mozna zmierzy¢ przy pomocy przyrzadéw kalibrowanych
metoda bezposrednig lub posrednig. Warto$¢ wspolczynnika odbicia jest odczytywana bezposrednio
z miernika wskazujgcego.

Pomiar dla lustra wypuklego (nieplaskiego)

Pomiar wspétczynnika odbicia lustra wypuklego wymaga uzycia przyrzadéw zawierajacych w jednostce
odbiornika kule integrujaca (patrz: rys. 5). Jesli miernik wskazuje podziatke n, dla lustra standardowego
o wsp6lczynniku odbicia E % — w przypadku lustra o nieznanym wspoétczynniku odbicia, podziatki n, beda
odpowiada¢ wspélczynnikowi odbicia X %, zgodnie z ponizszym wzorem:
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Rysunek 4. Uogodlniony reflektometr pokazujacy eksperymentalne zestawy dla dwoch metod kalibracji
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Rysunek 5. Uogdlniony reflektometr, zawierajacy w odbiorniku kule integrujaca



13[t. 32

Dziennik Urz¢dowy Unii Europejskiej

753

O]

Spektralne wartosci trdjbodZca dla obserwatora kolorymetrycznego w standardzie CIE 1931 (1)

Ponizsza tabela pochodzi z publikacji CIE 50 (45) (1970)

n);n X0 () z()

380 0,0014 0,0000 0,0065
390 0,0042 0,0001 0,0201
400 0,0143 0,0004 0,0679
410 0,0435 0,0012 0,2074
420 0,1344 0,0040 0,6456
430 0,2839 0,0116 1,3856
440 0,3483 0,0230 1,7471
450 0,3362 0,0380 1,7721
460 0,2908 0,0600 1,6692
470 0,1954 0,0910 1,2876
480 0,0956 0,1390 0,8130
490 0,0320 0,2080 0,4652
500 0,0049 0,3230 0,2720
510 0,0093 0,5030 0,1582
520 0,0633 0,7100 0,0782
530 0,1655 0,8620 0,0422
540 0,2904 0,9540 0,0203
550 0,4334 0,9950 0,0087
560 0,5945 0,9950 0,0039
570 0,7621 0,9520 0,0021
580 0,9163 0,8700 0,0017
590 1,0263 0,7570 0,0011
600 1,0622 0,6310 0,0008
610 1,0026 0,5030 0,0003
620 0,8544 0,3810 0,0002
630 0,6424 0,2650 0,0000
640 0,4479 0,1750 0,0000
650 0,2835 0,1070 0,0000
660 0,1649 0,0610 0,0000
670 0,0874 0,0320 0,0000
680 0,0468 0,0170 0,0000
690 0,0227 0,0082 0,0000
700 0,0114 0,0041 0,0000
710 0,0058 0,0021 0,0000
720 0,0029 0,0010 0,0000
730 0,0014 0,0005 0,0000
740 0,0007 0,0002 () 0,0000
750 0,0003 0,0001 0,0000
760 0,0002 0,0001 0,0000
770 0,0001 0,0000 0,0000
780 0,0000 0,0000 0,0000

(") Warto$¢ zmie

nita sic w 1966 1. (z 3 na 2).

Tabela skrocona. Wartosci sa zaokraglone do czwartego miejsca po przecinku.
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ZALACZNIK I

WYMAGANIA DOTYCZACE MOCOWANIA W POJAZDACH LUSTER ORAZ INNYCH URZADZEN

1.1

1.2

1.3

2.1

—_

SLUZACYCH DO POSREDNIEGO WIDZENIA
Informacje ogélne

Lustra oraz inne urzadzenia stuzace do posredniego widzenia musza by¢ przymocowane w taki sposob, aby
lustro (lub inne urzadzenie) nie przesuwato si¢ znaczaco i tym samym nie zmienialo mierzonego pola widzenia
ani nie podlegalo wibracjom, ktére moglyby spowodowaé niewlasciwg interpretacje rodzaju widzianego
obrazu.

Warunki zawarte w punkcie 1.1 musza by¢ zachowane podczas ruchu pojazdu z predkoscia wynoszaca do 80 %
jego maksymalnej predkosci projektowej, ale nie przekraczajaca 150 kmj/h.

Nalezy ustali¢ pola widzenia okre$lone ponizej za pomoca widzenia catkowitego, przy czym oczy powinny
znajdowac si¢ w pozycji ,punktow oczu kierowcy”, zdefiniowanych w punkcie 1.1.1.12. Pola widzenia nalezy
okresli¢ w warunkach jazdy pojazdu, zgodnie z definicja zawarta w punkcie 2.5 zalacznika I do dyrektywy
97/27|WE. Odbywa sie to za pomoca okien o catkowitym wspélczynniku przepuszczalnosci $wiatla co
najmniej 70 %, mierzonym prostopadle do powierzchni.

Lustra
Liczba
Minimalna liczba luster obowigzkowych

Pola widzenia opisane w pkt 5 nalezy uzyska¢ z minimalnej liczby luster obowiazkowych, przedstawionych
w ponizszej tabeli. Jezeli obecno$¢ danego lustra nie jest wymagana przez prawo, oznacza to, ze nie jest
oficjalnie wymagany Zaden inny system widzenia po$redniego.
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2.1.2. Jezeli pole widzenia lustra przedniego opisane w punkcie 5.6 mozna uzyskac za pomocg innego urzadzenia stuzacego
do poéredniego widzenia (zatwierdzonego i zainstalowanego zgodnie z czgécig B niniejszego zalacznika) — urzadzenie
to moze by¢ stosowane zamiast lustra.

W przypadku urzadzen typu kamera-monitor podczas ruchu pojazdu do przodu z predkoscia do 30 km/h monitor musi
pokazywac wylacznie pole widzenia opisane w punkcie 5.6. Jesli pojazd porusza si¢ do przodu z wigksza predkoscia lub
do tylu, monitor moze by¢ stosowany do wy$wietlania pola widzenia z innych kamer zamontowanych w pojezdzie.

2.2, Przepisy niniejszej dyrektywy nie maja zastosowania do luster kontrolnych okreslonych w punkcie 1.1.1.3 zalgcznika
I. Mimo to w przypadku gdy pojazd jest obcigzony do maksymalnej masy dopuszczalnej, nalezy zamontowac zewnetrzne
lustra kontrolne, na wysokosci co najmniej 2 m od podtoza.

3. Pozycja

3.1.  Lustra musza by¢ umieszczone w taki sposob, aby kierowca siedzacy na swoim miejscu w normalnej pozycji do jazdy
widzial wyraznie droge do tytu, przodu i z boku (bokéw) pojazdu.

3.2, Lustra zewngtrzne powinny by¢ widoczne przez okna boczne lub czgs¢ szyby przedniej oczyszczanej przez wycieraczke.
Mimo to z przyczyn projektowych ostatni przepis (to znaczy: przepis dotyczacy oczyszczonej czesci szyby przedniej)
nie bedzie miat zastosowania do:

— luster zewngtrznych po stronie pasazera, w pojazdach kategorii M, oraz M,

— luster klasy VI.

3.3. W przypadku dowolnego pojazdu posiadajgcego forme podwozia/kabiny podczas wykonywania pomiaru pola widzenia
producent okresli minimalng i maksymalng szeroko$¢ karoserii oraz, jesli jest to konieczne, wyznaczy ja za pomoca
sztucznych ogranicznikow. Wszystkie konfiguracje pojazdow i luster rozpatrywane podczas testéw beda przedstawione
na certyfikacie homologacji typu WE pojazdu, w odniesieniu do instalacji luster (patrz: dodatek 4 do zalgcznika I).

3.4.  Opisane lustro zewnetrzne po stronie kierowcy pojazdu musi by¢ zlokalizowane w taki sposob, aby kat miedzy pionowsq
wzdluzng Srodkows plaszczyzng pojazdu a plaszczyzng pionows przechodzaca przez Srodek lustra i Srodek linii
kontrolnej o dtugosci 65 mm, faczacej dwa punkty oczu kierowcy wynosit nie wigcej niz 55 °.

3.5.  Lustro nie moze wystawa¢ poza nadwozie pojazdu wigcej niz to jest konieczne do spelnienia wymagan w zakresie pola
widzenia ustanowionych w pkt 5.

3.6.  Jezeli w pojezdzie obcigzonym do maksymalnej masy dopuszczalnej dolna krawedz lustra zewngtrznego znajduje si¢ na
wysokosci mniejszej od 2 m na podtozem, lustro nie moze wystawaé poza catkowita szeroko$¢ pojazdu (mierzona bez
luster) wigcej niz 250 mm.

3.7.  Lustraklasy V oraz VI sa montowane w pojazdach w taki sposob, aby niezaleznie od ich pozycji po regulacji zadna czgsé
luster ani uchwytéw luster nie znajdowala si¢ na wysoko$ci mniejszej niz 2 m od podloza w przypadku pojazdu
obcigzonego do maksymalnej masy dopuszczalnej.

Lustra nie s3 jednakze montowane w pojazdach, ktérych wysokos¢ kabiny uniemozliwia spelnienie tego wymagania. W
takim przypadku nie jest wymagane inne urzadzenie posredniego widzenia.

3.8.  Zgodnie z wymaganiami zawartymi w punktach 3.5, 3.6 oraz 3.7 lustra moga wystawa¢ poza dopuszczalng maksymalng
szeroko$¢ pojazdow.

4. Regulacja

4.1.  Kierowca musi mie¢ mozliwo$¢ regulacji lustra wewnetrznego ze swojego miejsca.

4.2.  Lustro zewngtrzne znajdujace si¢ po stronie kierowcy musi by¢ regulowane z wnetrza pojazdu, przy zamknigtych
drzwiach, aczkolwiek okno moze by¢ otwarte. Musi istnie¢ mozliwo$¢ blokowania pozycji lustra z zewnatrz.
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4.3.

5.1.

5.2.

5.2.1.

5.2.2.

Wymagania okreslone w punkcie 4.2 nie stosuja si¢ do luster zewnetrznych, ktére po zmianie pozycji moga powrdcié
do pozydji pierwotnej bez koniecznosci ponownej regulacji.

Pola widzenia

Wewnetrzne lustro wsteczne (klasa I)

Pole widzenia musi umozliwia¢ kierowcy widzenie plaskiego, poziomego fragmentu drogi o szerokosci co najmniej
20 m, ktorego Srodek znajduje si¢ na pionowej, wzdluznej, srodkowej plaszczyznie pojazdu, przy czym widziany przez
kierowce fragment rozciaga si¢ od punktu znajdujacego si¢ odleglosci 60 m za punktami oczu kierowcy do horyzontu
(patrz: rys. 6).

e Punkty oczu kierowcy

60 m

Rysunek 6. Pole widzenia w przypadku lustra klasy I

Glowne zewnetrzne lustra wsteczne (klasa 1I)
Zewnetrzne lustro wsteczne po stronie kierowcy

Pole widzenia musi umozliwia¢ kierowcy widzenie plaskiego, poziomego fragmentu drogi o szerokosci co najmniej 5 m,
ktérego granice okresla plaszczyzna rownolegta do Srodkowej, wzdtuznej, pionowej plaszczyzny pojazdu i przechodzaca
przez najbardziej oddalony punkt pojazdu po stronie kierowcy, przy czym widziany przez kierowce fragment rozciaga
si¢ od punktu znajdujacego si¢ odleglosci 30 m za punktami oczu kierowcy do horyzontu.

Dodatkowo kierowca musi widzie¢ fragment drogi o szerokosci ponad 1 m, ograniczony plaszczyzna réwnolegla do
srodkowej wzdluznej pionowej plaszczyzny pojazdu i przechodzaca przez najbardziej oddalony punkt pojazdu,
zaczynajac od punktu znajdujacego si¢ w odleglosci 4 m za plaszczyzng pionowa przechodzaca przez punkty oczu
kierowcy (patrz: rys. 7).

Zewnegtrzne lustro wsteczne po stronie pasazera

Pole widzenia musi umozliwia¢ kierowcy widzenie plaskiego, poziomego fragmentu drogi o szerokosci co najmniej 5 m,
ktérego granice po stronie pasazera okreSla plaszczyzna réwnolegla do Srodkowej wzdluznej pionowej plaszczyzny
pojazdu i przechodzgca przez najbardziej oddalony punkt pojazdu po stronie pasazera, przy czym widziany przez
kierowce fragment rozciaga si¢ od punktu znajdujacego si¢ w odleglosci 30 m za punktami oczu kierowcy do horyzontu.

Dodatkowo kierowca musi widzie¢ fragment drogi o szerokosci ponad 1 m, ograniczony plaszczyzna réwnolegla do
srodkowej wzdluznej pionowej plaszczyzny i przechodzacy przez najbardziej oddalony punkt pojazdu, zaczynajac od
punktu znajdujacego si¢ w odleglosci 4 m za plaszczyzng pionowa przechodzacy przez punkty oczu kierowcy (patrz:
rys. 7).
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Rysunek 7. Pole widzenia w przypadku lustra klasy II
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5.3.

5.4.

5.4.1.

Gléwne zewnetrzne lustra wsteczne (klasa I1T)

. Zewngtrzne lustro wsteczne po stronie kierowcy

Pole widzenia musi umozliwiaé kierowcy widzenie ptaskiego, poziomego fragmentu drogi o szerokosci co najmniej 4 m,
ktérego granice okresla plaszczyzna réwnolegla do Srodkowej wzdluznej pionowej plaszczyzny pojazdu i przechodzaca
przez najbardziej oddalony punkt pojazdu po stronie kierowcy, przy czym widziany przez kierowce fragment rozcigga
si¢ od punktu znajdujacego sie odleglosci 20 m za punktami oczu kierowcy do horyzontu (patrz: rys. 8).

Dodatkowo kierowca musi widzie¢ fragment drogi o szerokosci ponad 1 m, ograniczony plaszczyzna réwnolegly do
srodkowej wzdluznej pionowej plaszczyzny pojazdu i przechodzacy przez najbardziej oddalony punkt pojazdu,
zaczynajagc od punktu znajdujgcego si¢ w odleglosci 4 m za plaszczyzng pionowsa przechodzaca przez punkty oczu
kierowcy.

. Zewngtrzne lustro wsteczne po stronie pasazera

Pole widzenia musi umozliwiac kierowcy widzenie plaskiego, poziomego fragmentu drogi o szerokosci co najmniej 4 m,
ktérego granice po stronie pasazera okresla plaszczyzna réwnolegla do Srodkowej wzdtuznej pionowej plaszczyzny
pojazdu i przechodzgca przez najbardziej oddalony punkt pojazdu po stronie pasazera, przy czym widziany przez
kierowce fragment rozciaga si¢ od punktu znajdujacego si¢ odleglosci 20 m za punktami oczu kierowcy do horyzontu

(patrz: rys. 8).

Dodatkowo, kierowca musi widzie¢ fragment drogi o szerokosci ponad 1 m, ograniczony plaszczyzng réwnolegla do
srodkowej, wzdluznej, pionowej plaszczyzny pojazdu i przechodzacy przez najbardziej oddalony punkt pojazdu,
zaczynajac od punktu znajdujacego si¢ w odleglosci 4 m za plaszczyzna pionowa przechodzaca przez punkty oczu
kierowcy.

20m
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Rysunek 8. Pole widzenia w przypadku lustra klasy III
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Zewnetrzne lustro szerokokatne (klasa IV)

Zewngtrzne lustro szerokokatne po stronie kierowcy

Pole widzenia musi umozliwia¢ kierowcy widzenie plaskiego, poziomego fragmentu drogi o szerokosci co najmniej
15 m, ktérego granice okresla plaszczyzna réwnolegla do Srodkowej wzdluznej pionowej plaszczyzny pojazdu
i przechodzaca przez najbardziej oddalony punkt pojazdu po stronie kierowcy, przy czym widziany przez kierowce
fragment rozciaga si¢ od punktu znajdujacego si¢ odleglosci 10-25 m za punktami oczu kierowcy do horyzontu.

Dodatkowo kierowca musi widzie¢ fragment drogi o szerokosci ponad 4,5 m, ograniczony plaszczyzna réwnolegla do
srodkowej wzdluznej pionowej plaszczyzny pojazdu i przechodzaca przez najbardziej oddalony punkt pojazdu,
zaczynajac od punktu znajdujacego si¢ w odleglosci 1,5 m za plaszczyzng pionowa przechodzacy przez punkty oczu
kierowcy (patrz: rys. 9).
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5.4.2. Zewnetrzne lustro szerokokgtne po stronie pasazera

5.5.

Pole widzenia musi umozliwia¢ kierowcy widzenie plaskiego, poziomego fragmentu drogi o szerokosci co najmniej
15 m, ktérego granice okresla plaszczyzna réwnolegla do Srodkowej wzdluznej pionowej plaszczyzny pojazdu
i przechodzaca przez najbardziej oddalony punkt pojazdu po stronie pasazera, przy czym widziany przez kierowce
fragment rozciaga si¢ od punktu znajdujacego si¢ odleglosci 10-25 m za punktami oczu kierowcy do horyzontu.

Dodatkowo kierowca musi widzie¢ fragment drogi o szerokosci ponad 4,5 m, ograniczony plaszczyzna réwnolegla do
srodkowej wzdluznej pionowej plaszczyzny pojazdu i przechodzacy przez najbardziej oddalony punkt pojazdu, patrzac
od punktu znajdujacego si¢ w odleglosci 1,5 m za plaszczyzng pionowsa przechodzacy przez punkty oczu kierowcy
(patrz: rys. 9).

25m

45m

\‘9

Punkty oczu
kierowcy

Poziom podloza

Rysunek 9. Pole widzenia w przypadku lustra szerokokatnego klasy IV
Zewnetrzne lustro bliskiego zasiegu (klasa V)

Pole widzenia musi umozliwia¢ kierowcy widzenie plaskiego, poziomego fragmentu drogi wzdluz boku pojazdu,
ograniczonego nastgpujacymi plaszczyznami pionowymi (patrz: rys. 10a oraz 10b):

. plaszczyzng réwnolegla do $rodkowej wzdtuznej pionowej plaszczyzny pojazdu i przechodzaca przez najbardziej

oddalony punkt kabiny pojazdu po stronie pasazera,

. poprzecznie — plaszczyzng réwnolegla przechodzaca w odlegtosci 2 m przed plaszczyzng wymieniong w punkcie 5.5.1,

. ku tylowi — plaszczyzna réwnolegly do plaszczyzny pionowej przechodzacej przez punkty oczu kierowcy i znajdujaca

sie w odleglosci 1,75 m za tg plaszczyzna,

. ku przodowi — plaszczyzng réwnolegla do plaszczyzny pionowej przechodzacej przez punkty oczu kierowcy

i znajdujaca si¢ w odlegloéci 1 m przed tg plaszczyzna. Jesli pionowa plaszczyzna poprzeczna przechodzaca przez
krawedz prowadzaca zderzaka pojazdu znajduje si¢ w odleglosci ponizej 1 m przed plaszczyzna pionows przechodzaca
przez punkty oczu kierowcy, pole widzenia ogranicza si¢ do tej plaszczyzny,



13/t 32 Dziennik Urzedowy Unii Europejskiej 761

5.5.5. W przypadku pola widzenia przedstawionego na rysunkach 10a oraz 10b pole to mozna uzyska¢ poprzez polaczenie
pola widzenia lustra szerokokatnego klasy IV oraz przedniego lustra klasy VI. Instalowanie lustra bliskiego zasiggu klasy
V nie jest obowigzkowe.

1m  1,75m

. .~ Poziom podtoza

.-~ Poziom podtoza

Punkty oczu kierowcy

Rysunki 10a oraz 10b. Pole widzenia w przypadku lustra bliskiego zasiggu klasy V

5.6.  Lustro przednie (klasa VI)

5.6.1. Pole widzenia musi umozliwiaé kierowcy widzenie plaskiego, poziomego fragmentu drogi, ograniczonego
nastegpujacymi plaszczyznami:

— poprzeczng pionows plaszczyzng, przechodzacy przez najbardziej oddalony punkt kabiny pojazdu,

— poprzeczng pionows plaszczyzng, znajdujacy si¢ w odleglosci 2 000 mm przed pojazdem,

— wzdluzna pionowa plaszczyzng, réwnolegla do wzdluznej, pionowej, Srodkowej plaszczyzny przechodzacej przez
bok pojazdu po stronie kierowcy; oraz

— wzdluzng pionowa plaszczyzng, réwnolegla do wzdluznej pionowej Srodkowej plaszczyzny, znajdujacej sie
w odleglosci 2 000 mm od boku pojazdu, po stronie przeciwnej do strony kierowcy.

Przednia cz¢s¢ tego pola widzenia, po przeciwnej stronie w stosunku do kierowcy, moze by¢ zaokraglona krzywizna o
promieniu 2 000 mm (patrz: rys. 11).

Przepisy dotyczace luster s3 obowigzujace w odniesieniu do pojazdéw kontrolowanych z przodu (okreslonych
w dyrektywie 70/156/EWG, zalacznik I lit. a) przypis Z), nalezacych do kategorii N, > 7,5 t oraz Nj.
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Jezeli pojazdy tych kategorii posiadajace inng charakterystyke konstrukeji karoserii, nie moga spenic tych wymagan przy
pomocy lustra przedniego, nalezy zamontowa¢ w nich urzadzenie typu kamera-monitor. Jesli zadne z tych rozwiazan
nie zapewnia odpowiedniego pola widzenia, konieczne jest zastosowanie innego urzadzenia stuzacego do posredniego
widzenia. Urzadzenie to musi wykrywac obiekt o wysokosci 50 cm i $rednicy 30 cm w polu okre$lonym na rys. 11.

- Poziom podloza

— Punkty oczu kierowcy

Rys. 11. Pole widzenia w przypadku lustra klasy VI

5.6.2. Lustro przednie klasy VI nie jest obowigzkowe, jezeli kierowca widzi (uwzgledniajac trudnosci powodowane przez stupki
A) - lini¢ kontrolng o dtugo$ci 300 mm przed pojazdem, na wysokosci 1 200 mm nad powierzchnig drogi, przy czym
linia kontrolna znajduje si¢ pomigdzy wzdtuzng pionows plaszczyzng, réwnolegla do wzdluznej pionowej Srodkowej
plaszczyzny, przechodzacej przez najbardziej wysunigty bok pojazdu po stronie kierowcy, a wzdluzng pionowa
plaszczyzng, réwnolegla do wzdluznej pionowej Srodkowej plaszczyzny, znajdujacej sie w odleglosci 900 mm na
zewnatrz od najbardziej wysunigtego boku pojazdu, przeciwnego do strony kierowcy.

5.7.  Jesli lustro sklada si¢ z kilku powierzchni odbijajacych, z ktérych kazda ma inng krzywizne lub powierzchnie te sa
ustawione pod katem w stosunku do siebie, co najmniej jedna powierzchnia odbijajaca musi zapewni¢ pole widzenia
i posiada¢ wymiary (patrz: punkt 2.2.2 zalacznika II) okre$lone dla klasy lustra, do ktdrej te czgsci naleza.

5.8.  Ograniczenie pola widzenia

5.8.1. Wewnetrzne lustro wsteczne (klasa I)

Pole widzenia moze by¢ ograniczone zagléwkami oraz urzadzeniami, takimi jak: ostony przeciwstoneczne, wycieraczki
szyby tylnej, elementy ukladu ogrzewania szyby oraz lampy hamowania (stop) z kategorii S3 lub komponentami
karoserii, takimi jak stupki okien tylnych drzwi dzielonych, pod warunkiem ze wszystkie te urzadzenia nie zakrywaja
facznie wigcej niz 15 % opisanego pola widzenia, rzutowanego na plaszczyzne pionows, prostopadla do wzdluznej,
srodkowej plaszczyzny pojazdu. Stopien ograniczenia pola widzenia nalezy zmierzy¢ po ustawieniu zaglowkéw
w najnizszej pozycji i cofnigciu oston przeciwstonecznych.

5.8.2. Lustra zewngtrzne (klasy: II, III, IV, V oraz VI)

W przypadku pdl widzenia luster nalezacych do klas wymienionych powyzej nie nalezy uwzgledniaé¢ ograniczen
spowodowanych przez karoseri¢ i nicktore jej elementy, takie jak inne lustra, klamki drzwi, konturowe $wiatla
sygnalizacyjne, kierunkowskazy oraz zderzaki tylne, a takze komponenty czyszczace powierzchnie odbijajace — jesli sa
one odpowiedzialne za calkowite ograniczenie okre$lonego pola widzenia, wynoszace ponizej 10 %.

5.9.  Procedura testowa

Aby okresli¢ pole widzenia, nalezy umiescic silne Zrodha $wiatla w punktach oczu kierowcy i zbadaé $wiatto odbite na
pionowym ekranie kontrolnym. Mozna stosowa¢ inne rownowazne metody.

Urzadzenia stuzace do posredniego widzenia inne niz lustra

6. Urzadzenia takie powinny oferowa¢ parametry umozliwiajace zaobserwowanie obiektu krytycznego w opisanym polu
widzenia, z uwzglednieniem percepcji krytycznej.
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10.

10.1.

10.2.

Nalezy ograniczy¢ do minimum ograniczenia bezposredniego widzenia, spowodowane przez zainstalowane urzadzenia
stuzace do posredniego widzenia.

W celu okreslenia odleglosci wykrywania w przypadku urzadzen typu kamera-monitor nalezy stosowal procedure
opisang w dodatku do niniejszego zalacznika.

Wymagania dotyczace instalacji monitora
Kierunek widzenia w przypadku monitora powinien pokrywac si¢ z kierunkiem ustawienia gléwnego lustra.

Pojazdy kategorii M, oraz M;, a takze kompletne lub kompletowane pojazdy nalezace do kategorii N, > 7,5 t oraz N,
posiadajace specjalng karoseri¢ z uwagi na odrzucenie kompletacji, moga by¢ wyposazone (w tylnej czgsci karoserii)
w urzadzenie stuzace do posredniego widzenia inne niz lustro w celu zapewnienia pola widzenia opisanego ponize;j.

Pole widzenia (patrz: rysunek 12) musi umozliwia¢ kierowcy widzenie co najmniej plaskiego, poziomego fragmentu
drogi ograniczonego nastgpujacymi plaszczyznami:

— plaszczyznag pionowa znajdujaca si¢ w najdalszym, tylnym punkcie calego pojazdu i prostopadly do wzdluznej
pionowej Srodkowej plaszczyzny pojazdu,

— plaszczyzng pionowa, réwnolegla do poprzedniej plaszczyzny i znajdujaca si¢ w odlegtosci 2 000 mm za nig
(w odniesieniu do tytlu samochodu),

— dwiema pionowymi plaszczyznami wzdluznymi, okreSlonymi w skrajnych czgSciach bocznych pojazdu
i rownoleglymi do wzdluznej pionowej srodkowej plaszczyzny pojazdu.

Jezeli pojazdy tych kategorii nie moga speni¢ wymagan okre§lonych w punkcie 10.1 za pomocg urzadzen typu
kamera-monitor, nalezy zastosowac inne urzadzenia stuzgce do posredniego widzenia. W tym przypadku urzadzenie
musi wykrywac obiekt o wysokosci 50 ¢m i Srednicy 30 cm w polu widzenia zdefiniowanym w punkcie 10.1.

é?

(L
R \

\
3

e Punkty oczu kierowcy

&”;

Rysunek 12. Pole widzenia w przypadku tylnych urzadzen stuzacych do posredniego widzenia Dodatek
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1.

1.1.

1.2

Dodatek

Obliczanie odlegtosci wykrywania

URZADZENIE TYPU KAMERA-MONITOR SEUZACE DO POSREDNIEGO WIDZENIA

Prég rozdzielczo$ci kamery

Prog rozdzielczo$ci kamery definiuje ponizszy wzor:

gdzie:

o prog rozdzielczo$ci kamery [minuty katowe]
B.: kat widzenia kamery [°]

N liczba linii sygnatu wizyjnego kamery

Producent powinien dostarczy¢ wartoéci . oraz N.

Okreslenie krytycznej odleglo$ci widzenia monitora

W przypadku monitoréw posiadajacych nieokreslone wymiary i wlasciwosci mozna obliczy¢ odleglos¢ od
oka do monitora, przy czym odleglos¢ wykrywania zalezy wylacznie od parametréw kamery. Krytyczng
odleglos¢ widzenia r,, . okresla wzor:

H
Tme = -

_N 2.t B
. .an(2,60

gdzie:

I'me krytyczna odleglos¢ widzenia [m]
H,: wysoko$¢ obrazu na monitorze [m]
N

m: liczba linii sygnalu wizyjnego kamery

@yt prog rozdzielczosci obserwatora [minuty katowe]
Liczba 60 stuzy do konwersji z minut katowych na stopnie.

Producent powinien dostarczy¢ wartosci H,,, oraz N,,.

Ocye = 1
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1.3.

1.3.1.

Okreslenie odleglosci wykrywania

Jezeli maksymalna odlegto$¢ wykrywania zawiera si¢ w odleglosci widzenia krytycznego i gdy z powodu
instalacji odlegto$¢ od oka do monitora jest mniejsza od odleglosci widzenia krytycznego — maksymalng
realng odleglo$¢ wykrywania mozna wyliczy¢ z nastgpujacego wzoru:

gdzie:

D, _ D
fo
60

Ty =

tan

I |

tan(
2.N:

rg: odlegto$¢ wykrywania [m]

D,: §rednica obiektu [m]

f: czynnik zwigkszajacy prog

0., e, N, — zgodnie z punktem 1.1
D, =08m

f=38

Jesli odleglos¢ wykrywania jest wigksza niz odlegtos¢ widzenia krytycznego i gdy z powodu instalacji
odleglos$¢ od oka do monitora jest wigksza od odleglosci widzenia krytycznego — maksymalna osiagalng
odleglo$¢ wykrywania mozna wyliczy¢ z nastgpujacego wzoru:

D,
n fﬁc . N . %]
2N. 0,01524.D..

gdzie:

1, odlegto$¢ widzenia monitora [m]

D: przekatna ekranu monitora [cale]

N,,,: liczba linii sygnatu wizyjnego monitora
fc oraz N, — zgodnie z punktem 1.1

N,, oraz o, — zgodnie z punktem 1.2

DODATKOWE WYMAGANIA FUNKCJONALNE

W oparciu o warunki instalacji nalezy ustalié, czy cale urzadzenie spelnia wymagania funkcjonalne
wymienione w zalaczniku II, szczegblnie w zakresie korekty ol$nienia oraz maksymalnej i minimalnej
warto$ci luminancji monitora. Konieczne jest takze okreslenie stopnia, do ktérego korekta ol$nienia bedzie
kierowana oraz kata, pod jakim promienie stoneczne padaja na monitor. Wartoéci te nalezy poréwnaé
z odpowiadajacymi wynikami pomiaréw systemowych.

Mozna opiera¢ si¢ na modelach wygenerowanych w programach typu CAD; okresli¢ kat padania wiatla
w urzadzeniach zamontowanych w stosownym pojezdzie lub przeprowadzi¢ wlasciwe pomiary
w stosownym pojezdzie, zgodnie z opisem znajdujacym si¢ w zalaczniku I cz¢$¢ B punkt 3.2.



766

Dziennik Urzedowy Unii Europejskiej

13/t. 32

ZALACZNIK IV

TABELA ZALEZNOSCI PRZEDSTAWIONYCH W ARTYKULE 6

Zmieniona dyrektywa 71/127[EWG

Niniejsza dyrektywa

Artykut 1
Artykul 2
Artykut 3
Artykul 4
Artykul 5
Artykul 6
Artykut 7
Artykut 8
Artykul 9
Artykut 10

Artykut 11
Zalgcznik [

Dodatek 1 do zalgcznika [

Dodatek 2 do zalcznika I
Zalgcznik 11

Dodatek 1 do zalgcznika I

Dodatek 2 do zatgcznika II

Dodatek 3 do zalgcznika II
Zakgcznik 111

Dodatek do zalgcznika 111

Artykut 1
Artykut 2

Artykut 3

Artykut 4
Artykut 5
Artykut 6
Artykut 7
Artykul 8
Zalgcznik [
Dodatek 1 do zalgcznika I
Dodatek 1 do zalacznika I
Dodatek 2 do zalacznika I
Dodatek 3 do zalacznika 1
Dodatek 4 do zalgcznika [
Dodatek 5 do zalgcznika [
Dodatek 6 do zalacznika I
Zalgeznik 1T A
Zalgcznik 11 B
Dodatek 1 do zalgcznika I

Dodatek 2 do zalgcznika I

Zakgcznik 1 oraz dodatek 5 do zalgcznika [

Dodatek 2 do zalgcznika [
Zalacznik 11T
Dodatek do zatgcznika I1I
Dodatek 4 do zalgcznika [

Zakgcznik IV




