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ROZPORZADZENIE KOMISJI (WE) NR 640/2009
z dnia 22 lipca 2009 r.

w sprawie wykonania dyrektywy 2005/32/WE Parlamentu
Europejskiego i Rady w odniesieniu do wymogéw dotyczacych
ekoprojektu dla silnikow elektrycznych

(Tekst majacy znaczenie dla EOG)

Artykut 1

Przedmiot i zakres

1.  Niniejsze rozporzadzenie ustanawia wymogi dotyczace ekopro-
jektu dla wprowadzania na rynek i do uzytku silnikow, w tym silnikow
stanowigcych integralng cze$¢ innych produktow.

2. Niniejsze rozporzadzenie nie ma zastosowania do:

a) silnikdw przeznaczonych do eksploatacji przy pelnym zanurzeniu
w cieczy;

b) silnikoéw stanowigcych integralng czgs¢ produktu (np. przektadni
zgbatej, pompy, wentylatora lub sprezarki), ktorych charakterystyka
energetyczna nie moze by¢ sprawdzona niezaleznie od produktu;

¢) silnikéw przeznaczonych do eksploatacji wylacznie:

(1) na wysokosciach powyzej 4 000 m n.p.m.;
(il) w temperaturze otoczenia przekraczajacej 60 °C;
(iii) w maksymalnej temperaturze roboczej powyzej 400 °C;
(iv) w temperaturze otoczenia ponizej — 30 °C w odniesieniu do
wszystkich silnikow lub ponizej 0 °C w przypadku silnikéw

chtodzonych woda;

(v) w przypadku gdy temperatura wody chtodzacej na wejsciu do
produktu wynosi mniej niz 0 °C lub wigcej niz 32 °C; lub

(vi) w przestrzeniach zagrozonych wybuchem zgodnie z definicjg
zawartg w dyrektywie 94/9/WE Parlamentu Europejskiego
i Rady (");
d) silnikow hamujacych;

z wyjatkiem wymogéw dotyczacych informacji okreslonych
w zalaczniku I pkt 2 ppkt 3—6 1 ppkt 12.

Artykut 2

Definicje

W uzupetnieniu do definicji wymienionych w dyrektywie 2005/32/WE
stosuje si¢ nastgpujace definicje:

1) ,silnik” oznacza elektryczny indukcyjny silnik klatkowy o stalej
predkosci zasilany pradem tréjfazowym, 50 Hz lub 50/60 Hz, ktéry:

— posiada od 2 do 6 biegunow,

— posiada napiecie znamionowe Uy do 1000 V,

() Dz.U. L 100 z 19.4.1994, s. 1.
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— posiada moc znamionowg Py w granicach od 0,75 kW do
375 kW,

— jest okreslany na podstawie ciaglej eksploatacji roboczej;

2) ,,sterownik bezstopniowy” oznacza elektroniczny konwerter zasila-
nia, ktory w sposob ciaggly dostosowuje ilo$¢ energii elektrycznej
doprowadzanej do silnika elektrycznego w celu sterowania wydaj-
no$cia mechaniczng silnika zgodnie z charakterystyka momentu
w zaleznos$ci od predkosci obrotowej odbiornika (napgdzanego
przez silnik) poprzez dostosowywanie zasilania pradem trdjfazowym
50 Hz do zmiennej cze¢stotliwo$ci i napigcia doprowadzanego do
silnika;

3) ,.silnik klatkowy” oznacza silnik elektryczny bez szczotek, komuta-
torow, pier§cieni Slizgowych oraz polaczen elektrycznych z wirni-
kiem;

4) ,faza” oznacza rodzaj konfiguracji glownego zrédla zasilania;

5) ,,biegun” oznacza catkowitg liczb¢ potnocnych i poludniowych
biegunéw magnetycznych wytwarzanych przez obracajace si¢ pole
magnetyczne silnika. Liczba biegunéw okresla predkos$é podstawowa
silnika;

6) ,.ciagta eksploatacja robocza” oznacza zdolno$¢ silnika elektrycznego
ze zintegrowanym systemem chlodzenia do dzialania przy obcigzeniu
nominalnym bez przerw ponizej nominalnego maksymalnego
wzrostu temperatury;

7) ,.silnik hamujacy” oznacza silnik wyposazony w elektromechaniczny
hamulec dziatajacy bezposrednio na wat silnika bez sprzegiet.

Artykut 3
Wymogi dotyczace ekoprojektu

Wymogi dotyczace ekoprojektu dla silnikow sa okreslone w zatgczniku 1.

Kazdy wymog dotyczacy ekoprojektu ma zastosowanie zgodnie z naste-
pujacym harmonogramem:

1) Od dnia 16 czerwca 2011 r. silniki musza odpowiadaé¢ co najmniej
klasie sprawnosci IE2 zgodnie z pkt 1 zalacznika I;

2) Od dnia 1 stycznia 2015 r.:

(1) silniki o mocy znamionowej w granicach 7,5-375 kW musza
odpowiada¢ co najmniej klasie sprawnosci IE3 zdefiniowanej
w pkt 1 zalgcznika I, lub odpowiada¢ klasie sprawnosci IE2
zdefiniowanej w pkt 1 zalgcznika I oraz by¢ wyposazone
w sterownik bezstopniowy.

3) Od dnia 1 stycznia 2017 r.:

(1) wszystkie silniki 0 mocy znamionowej w granicach 0,75-375
kW muszg odpowiada¢ co najmniej klasie sprawnosci IE3 zdefi-
niowanej w pkt 1 zatacznika I, lub odpowiadac¢ klasie sprawnosci
IE2 zdefiniowanej w pkt 1 zalacznika I oraz by¢ wyposazone
w sterownik bezstopniowy.

Wymogi dotyczace informacji o produkcie w odniesieniu do silnikow sg
okreslone w zataczniku I. Zgodno$¢ z wymogami dotyczacymi ekopro-
jektu mierzona jest zgodnie z wymogami zawartymi w zatgczniku II.
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Artykut 4
Ocena zgodnoSci
Procedur¢ oceny zgodnosci, o ktoérej mowa w art. 8 dyrektywy
2005/32/WE, stanowi wewnetrzna kontrola projektu  okreslona

w zalaczniku IV do tej dyrektywy lub system zarzadzania okreslony
w zalgczniku V do tej dyrektywy.

Artykut 5
Procedura weryfikacji do celow nadzoru rynku
Podczas przeprowadzania kontroli w ramach nadzoru rynku, o ktérych
mowa w art. 3 ust. 2 dyrektywy 2005/32/WE, organy panstw czlonkow-

skich stosujg procedure weryfikacji okreslong w zatgczniku III do
niniejszego rozporzadzenia.

Artykut 6
Orientacyjne poziomy odniesienia

Orientacyjne poziomy odniesienia dla silnikdéw o najwigkszej spraw-
no$ci dostepnych na rynku sg okreslone w zalaczniku IV.

Artykut 7
Przeglad

Przed uplywem siedmiu lat od wej$cia w zycie niniejszego rozporz-
adzenia Komisja dokonuje jego przegladu w kontekscie postgpu tech-
nicznego w dziedzinie zarowno silnikow, jak i sterownikow i przed-
stawia wyniki tego przegladu Forum Konsultacyjnemu ds. Ekoprojektu.
Przeglad obejmuje wydajnos¢ zasobow, ponowne wykorzystanie oraz
recykling oraz poziom niepewno$ci pomiarow.

Artykut 8
Wejscie w zycie
Niniejsze rozporzadzenie wchodzi w zycie dwudziestego dnia po jego
opublikowaniu w Dzienniku Urzedowym Unii Europejskiej.

Niniejsze rozporzadzenie wigze w calosci 1 jest bezposrednio stosowane
we wszystkich panstwach cztonkowskich.
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ZALACZNIK 1

WYMOGI DOTYCZACE EKOPROJEKTU DLA SILNIKOW

1) WYMOGI DOTYCZACE SPRAWNOSCI SILNIKA

Wymogi dotyczace nominalnej minimalnej sprawnosci silnikow przedsta-

wione sg w tabelach 1 i 2.

Tabela 1

Nominalna minimalna sprawnos$¢ (n) dla klasy sprawnosci IE2 (50 Hz)

Moc znamionowa Liczba biegunow

(kW) 2 4 6
0,75 77,4 79,6 75,9
1,1 79,6 81,4 78,1
1,5 81,3 82,8 79,8
2,2 83,2 84,3 81,8
3 84,6 85,5 83,3
4 85,8 86,6 84,6
5,5 87,0 87,7 86,0
7,5 88,1 88,7 87,2
11 89,4 89,8 88,7
15 90,3 90,6 89,7
18,5 90,9 91,2 90,4
22 91,3 91,6 90,9
30 92,0 92,3 91,7
37 92,5 92,7 92,2
45 92,9 93,1 92,7
55 93,2 93,5 93,1
75 93,8 94,0 93,7
90 94,1 94,2 94,0
110 94,3 94,5 94,3
132 94,6 94,7 94,6
160 94,8 94,9 94,8
200 do 375 95,0 95,1 95,0
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Tabela 2

Nominalna minimalna sprawnos$¢ (n) dla klasy sprawnosci 1IE3 (50 Hz)

Moc znamionowa Liczba biegunow

W) 2 4 6
0,75 80,7 82,5 78,9
1,1 82,7 84,1 81,0
1,5 84,2 85,3 82,5
2,2 85,9 86,7 84,3
3 87,1 87,7 85,6
4 88,1 88,6 86,8
5,5 89,2 89,6 88,0
7,5 90,1 90,4 89,1
11 91,2 91,4 90,3
15 91,9 92,1 91,2
18,5 92,4 92,6 91,7
22 92,7 93,0 92,2
30 93,3 93,6 92,9
37 93,7 93,9 93,3
45 94,0 94,2 93,7
55 94,3 94,6 94,1
75 94,7 95,0 94,6
90 95,0 95,2 94,9
110 95,2 95,4 95,1
132 95,4 95,6 95,4
160 95,6 95,8 95,6
200 do 375 95,8 96,0 95,8

2) WYMOGI DOTYCZACE INFORMACIJI O PRODUKCIE W ODNIESIENIU

DO SILNIKOW

Od dnia 16 czerwca 2011 r. informacje na temat silnikow okreslone w pkt
1-12 musza by¢ przedstawiane w widoczny sposob:

a) w dokumentacji technicznej silnikow;

b) w dokumentacji technicznej produktow, ktorych silniki sa czg$cia;

¢) na ogdlnodostgpnych stronach internetowych producentéow silnikow;

d) na ogodlnodostepnych stronach internetowych producentow produktow,

ktorych silniki sa czgscia.
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W odniesieniu do dokumentacji technicznej informacje musza by¢ podane
w kolejnosci przedstawionej w pkt 1-12. Nie ma koniecznoséci dokladnego
powtarzania sformutowan uzytych w wykazie. Zamiast tekstu, moga by¢
uzyte wykresy, rysunki lub symbole.

1) Nominalna sprawnos$¢ (n) przy pelnym, 75 % 1 50 % znamionowym
obcigzeniu i napigciu (Uy).

2) Klasa sprawnosci: ,,JE2” lub ,JE3”.
3) Rok produkcji.

4) Nazwa lub znak towarowy producenta, numer rejestru handlowego oraz
miejsce produkcji.

5) Numer modelu produktu.
6) Liczba biegunéw silnika.

7) Znamionowa moc wyjsciowa lub zakres znamionowej mocy wyjsciowej
(kW).

8) Znamionowa czestotliwos¢ wejsciowa silnika (Hz).
9) Znamionowe napigcie lub zakres znamionowego napigcia (V).
10) Znamionowa predkos¢ lub zakres znamionowej predkosci (rpm).

11) Informacje dotyczace demontazu, recyklingu lub usuwania po zakon-
czeniu eksploatacji.

12) Informacje dotyczace zakresu warunkow roboczych, dla ktorych silnik
zostal zaprojektowany:

(i) wysoko$¢ nad poziomem morza;

(ii) temperatura otoczenia, roéwniez dla silnikéw  chtodzonych
powietrzem,;

(iii) temperatura wody chlodzacej na wejsciu do produktu;
(iv) maksymalna temperatura robocza;
(v) przestrzen zagrozona wybuchem.

Informacje, o ktorych mowa w pkt 1, 2, 3, musza by¢ umieszczone w sposob
trwaly na tabliczce znamionowej silnika lub w jej poblizu.

W przypadku gdy wielkos¢ tabliczki znamionowej uniemozliwia umiesz-
czenie wszystkich informacji, o ktérych mowa w pkt 1, oznacza si¢ jedynie
nominalng sprawno$¢ (1) przy pelnym znamionowym obcigzeniu i napigciu
(Un).

Informacje zawarte w pkt 1-12 nie muszg by¢ publikowane na ogoélnodo-
stepnych stronach internetowych producentow silnikow w przypadku
silnikéw wyprodukowanych na zamdéwienie klienta o specjalnym projekcie
mechanicznym i elektrycznym. Informacje o obowiazku wyposazenia
silnikow niespetniajacych wymogow klasy sprawnosci IE3 w sterownik
bezstopniowy nalezy umiesci¢ w sposob widoczny na tabliczce firmowe;j
oraz w dokumentacji technicznej silnika:

a) od dnia 1 stycznia 2015 r. w odniesieniu do silnikow o mocy znamio-
nowej w granicach 7,5-375 kW,

b) od dnia 1 stycznia 2017 r. w odniesieniu do silnikow o mocy znamio-
nowej w granicach 0,75-375 kW.

Producenci podaja w dokumentacji technicznej informacje na temat wszelkich
charakterystycznych $rodkoéw ostroznosci, ktore nalezy podja¢ podczas
montazu, instalacji, konserwacji i eksploatacji silnikow ze sterownikiem
bezstopniowym, w tym informacje na temat sposobow ograniczania do
minimum pol elektrycznych i magnetycznych sterownikow bezstopniowych.
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3) DEFINICJE MAJACE ZASTOSOWANE DLA CELOW ZALACZNIKA I

1) ,,Nominalna minimalna sprawnos$¢” (1) oznacza sprawno$¢ przy pelnym
znamionowym obciazeniu i napigciu bez uwzgledniania tolerancji.

2) ,,Tolerancja” oznacza maksymalne dopuszczalne odchylenie wyniku
pomiaru testowego dowolnego silnika w stosunku do warto$ci podanej
na tabliczce znamionowej lub w dokumentacji techniczne;.
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ZALACZNIK 11

POMIARY I OBLICZENIA

Dla celow zgodnosci i weryfikacji zgodno$ci z wymogami niniejszego rozporz-
adzenia pomiarow i obliczen dokonuje si¢ w drodze rzetelnej, doktadnej i powta-
rzalnej procedury, uwzgledniajacej powszechnie uznane najnowoczesniejsze
metody, ktorych wyniki uznaje si¢ za charakteryzujace si¢ niska niepewnoscia,
w tym metody okreslone w dokumentach, ktorych numery referencyjne zostaty
opublikowane w tym celu w Dzienniku Urzedowym Unii Europejskiej. Spetniaja
one wszystkie ponizsze parametry techniczne.

Sprawnos¢ energetyczna stanowi stosunek mechanicznej mocy wyjsciowej do
elektrycznej mocy wejsciowej.

Klasg sprawnosci silnika, okre§long w zafaczniku I, okresla si¢ dla znamionowe;j
mocy wyjsciowe] (Py), napiecia znamionowego (Uy) oraz czgstotliwosci znamio-
nowej (fy).

Roéznica migdzy mechaniczng mocg wyjsciowa a elektryczng moca wejsciowa
wynika ze strat zachodzacych w silniku.

Catkowite straty okresla si¢ przy uzyciu jednej z ponizszych metod:
— pomiar strat catkowitych, lub

— okreslenie sumy odrebnych strat.
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ZALACZNIK 11

Weryfikacja zgodnosci produktu przez organy nadzoru rynku

Okreslone w niniejszym zataczniku dopuszczalne odchylenia na potrzeby wery-
fikacji odnosza si¢ wylacznie do weryfikacji zmierzonych parametrow prowa-
dzonej przez organy panstwa cztonkowskiego i nie moga by¢ stosowane przez
producenta lub importera jako dopuszczalne tolerancje do okre$lania wartosci
w dokumentacji technicznej, ani do interpretowania tych wartosci w celu osiag-
niecia zgodnosci, ani do podawania, w jakikolwiek sposob, informacji o lepszej
charakterystyce produktu.

Weryfikujac zgodno$¢ modelu produktu z wymaganiami ustanowionymi w niniej-
szym rozporzadzeniu zgodnie z art. 3 ust. 2 dyrektywy 2009/125/WE, organy
panstw cztonkowskich stosuja do celéw wymagan, o ktorych mowa w niniejszym
zalgczniku, nastepujaca procedure:

1) Organy pafistwa cztonkowskiego poddaja weryfikacji tylko jedno urzadzenie
danego modelu.

2) Model uznaje si¢ za zgodny z majacymi zastosowanie wymogami, jezeli:

a) warto$ci podane w dokumentacji technicznej zgodnie z pkt 2 zalacznika
IV do dyrektywy 2009/125/WE (wartosci deklarowane) oraz, w stosow-
nych przypadkach, wartosci zastosowane do obliczenia tych wartoéci nie
sa korzystniejsze dla producenta lub importera niz wyniki odpowiadaj-
acych im pomiarow wykonanych zgodnie z lit. g) wspomnianego przepisu;
oraz

b) wartosci deklarowane spetniajg wszelkie wymagania ustanowione w niniej-
szym rozporzadzeniu, a zadne wymagane informacje o produkcie opubli-
kowane przez producenta lub importera nie zawieraja wartosci, ktore sg
bardziej korzystne dla producenta lub importera niz wartoéci deklarowane;
oraz

c) gdy organy panstwa czlonkowskiego badaja jedno urzadzenie danego
modelu, ustalone wartosci (wartosci istotnych parametrow oraz wartosci
wyliczone na podstawie tych pomiaréw), w tym straty catkowite (1-n) jako
kryterium decydujace w odniesieniu do wydajnosci, sa zgodne z odpowied-
nimi dopuszczalnymi odchyleniami na potrzeby weryfikacji podanymi
w tabeli 3.

3) W przypadku nieuzyskania wynikow, o ktorych mowa w pkt 2 lit. a) lub b),
uznaje si¢, ze model nie jest zgodny z niniejszym rozporzadzeniem.

4) W przypadku nieosiggnigcia wyniku, o ktorym mowa w pkt 2 lit. c):

a) przez modele produkowane w liczbie mniejszej niz pig¢ rocznie, model
uznaje si¢ za niezgodny z niniejszym rozporzadzeniem;

b) przez modele produkowane w liczbie nie mniejszej niz pi¢¢ rocznie,
organy panstwa wybieraja dodatkowo trzy urzadzenia tego samego modelu
do celow badan. Model uznaje si¢ za zgodny z majacymi zastosowanie
wymogami, jezeli odnoszaca si¢ do wspomnianych trzech egzemplarzy
Srednia arytmetyczna ustalonych wartosci, w tym strat catkowitych (1-n)
jako kryterium decydujacego w odniesieniu do wydajnosci, pozostaje
w zgodzie z odpowiednimi dopuszczalnymi odchyleniami na potrzeby
weryfikacji podanymi w tabeli 3.

5) Jezeli wynik, o ktorym mowa w pkt 4 lit. b), nie zostanie osiagnigty, model
uznaje si¢ za niezgodny z niniejszym rozporzadzeniem.

6) Po podjeciu decyzji w sprawie niezgodnosci modelu zgodnie z pkt 3, 4 lit. a)
i 5 organy panstwa cztonkowskiego przekazuja wszelkie istotne informacje
organom pozostalych panstw cztonkowskich oraz Komisji.

Organy panstwa cztonkowskiego stosuja metody pomiaru i obliczen okre$lone
w zalgczniku II.
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Do celéow wymagan, o ktorych mowa w niniejszym zalaczniku, organy panstwa
cztonkowskiego stosuja wytacznie dopuszczalne odchylenia na potrzeby weryfi-
kacji okreslone w tabeli 3 i stosujag wylacznie procedur¢ opisana w pkt 1-6. Nie
stosuje si¢ innych odchylen, takich jak odchylenia okreslone w zharmonizowa-
nych normach, ani innej metody pomiaru.

Tabela 3

Dopuszczalne odchylenia na potrzeby weryfikacji

Parametry

Silniki w zakresie mocy
0,75-150 kW

Silniki w zakresie mocy
150-375 kW

Catkowite straty
(1-m)

Maksymalnie 15 %
powyzej wartosci obliczo-
nych na podstawie dekla-
rowanych wartos$ci
zgodnie z zalacznikiem I.

Maksymalnie 10 %
powyzej wartosci obliczo-
nych na podstawie deklaro-
wanych wartoéci  zgodnie
z zatacznikiem I.
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ZALACZNIK IV

ORIENTACYJNE POZIOMY ODNIESIENIA, O KTORYCH MOWA
W ART. 6

W momencie przyjecia niniejszego rozporzadzenia za najlepsza technologie
dostgpna na rynku silnikow uznano klas¢ sprawnosci IE3 lub silnik 1E3 ze
sterownikiem bezstopniowym, zgodnie z definicja w zalaczniku I.



