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II

(Nelegislativi akti)

REGULAS

KOMISIJAS REGULA (ES) 2022/1379
(2022. gada 5. jalijs),

ar ko groza Regulu (ES) 2017/2400 attieciba uz vidéji smago un smago kravas automobilu un smago
autobusu CO, emisiju un degvielas patérina noteikSanu un ievie$ elektrotransportlidzeklus un citas
jaunas tehnologijas

(Dokuments attiecas uz EEZ)

EIROPAS KOMISIJA,
nemot véra Ligumu par Eiropas Savienibas darbibu,

nemot véra Eiropas Parlamenta un Padomes 2009. gada 18. janija Regulu (EK) Nr. 595/2009 par mehanisko transport-
lidzeklu un motoru tipa apstiprindgjumu attieciba uz lielas celtspéjas/kravnesibas transportlidzeklu raditaim emisijam
(Euro VI) un par piekluvi transportlidzeklu remonta un tehniskas apkopes informacijai (') un jo ipasi tas 4. panta
3. punktu un 5. panta 4. punkta e) apakspunktu,

ta ka:

(1) Ar Komisijas Regulu (ES) 2017/2400 (%) ievie$ vienotu metodi, lai objektivi salidzinatu Savienibas tirgdi laisto lielas
noslodzes transportlidzeklu veiktspéju attieciba uz to CO, emisijam un degvielas patérinu. Ta paredz noteikumus
to sastavdalu sertifikacijai, kuras ietekmé lielas noslodzes transportlidzeklu CO, emisijas un degvielas patérinu,
ievie§ simulacijas 1iku minéto transportlidzeklu CO, emisiju un degvielas patérina noteikSanai un pazino$anai un
cita starpa nosaka prasibas dalibvalstu iestadém un raZotajiem verificet sastavdalu sertifikacijas atbilstibu un
simulacijas rika darbibas atbilstibu.

(2)  Ar Eiropas Parlamenta un Padomes Regulu (ES) 2018/858 (}) no Regulas (EK) Nr.595/2009 tika parpemti
noteikumi par piekluvi transportlidzekla iebtvétas diagnostikas sistémas informacijai un transportlidzekla remonta
un apkopes informacijai. Lai Regulas (ES) 2017/2400 formulgjumu saskanotu ar Regulas (EK) Nr. 595/2009
mainito formul&umu, no Regulas (ES) 2017/2400 ir jasvitro atsauces uz iebivétas diagnostikas sistémas infor-
maciju un transportlidzekla remonta un apkopes informaciju.

(3)  Ar Regulu (ES) 2017/2400 ir noteiktas smago kravas automobilu CO, emisijas un degvielas patérin3. Tomeér, lai
sniegtu labaku prieksstatu par CO, emisijam, ir jaaprékina ari citu transportlidzeklu CO, emisijas. Tadé| ir janosaka
citu lielas noslodzes transportlidzeklu, proti, vidéji smago kravas automobilu un smago autobusu, CO, emisijas un
degvielas patérins.

(4 Lai pienacigi aptvertu nakotnes tehnologijas, ir janosaka papildu prasibas jaunam tehnologijam, tadam ka hibri-
delektriski un pilniba elektriski transportlidzekli, dualas degvielas transportlidzekli, atlikumsiltuma atg@isanas
sisttmas un pilnveidotas vaditajam asistéjosas sistémas.

(5)  Ta ka uz cela veiktas verifikacijas testéSanas procedira ir izradijies svarigs instruments CO, emisiju un degvielas
patérina aprekinu verifikacijai, ir lietderigi to piemérot vidgji smagajiem kravas automobiliem un jaunam tehno-
logijam. Tomer, nemot véra sarezgito vairakposmu razoSanas un apstiprinasanas sistému, kas attiecas uz smagajiem
autobusiem, uz cela veiktas verifikacijas testéSanas procediiru tiem piemérot paslaik nav iespgjams.

() OVL 188, 18.7.2009., 1. Ipp.

(%) Komisijas Regula (ES) 2017/2400 (2017.gada 12.decembris), ar ko Eiropas Parlamenta un Padomes Regulu (EK) Nr. 595/2009
isteno attieciba uz lielas noslodzes transportlidzeklu CO, emisiju un degvielas patérina noteik$anu un groza Eiropas Parlamenta un
Padomes Direktivu 2007/46/EK un Komisijas Regulu (ES) Nr. 582/2011 (OV L 349, 29.12.2017., 1.1pp.).

(’) Eiropas Parlamenta un Padomes Regula (ES) 2018/858 (2018. gada 30. maijs) par mehanisko transportlidzeklu un to piekabju, ka ari
tadiem transportlidzekliem paredzétu sistému, sastavdalu un atsevisku tehnisku vienibu apstiprinasanu un tirgus uzraudzibu un ar ko
groza Regulas (EK) Nr. 715/2007 un (EK) Nr. 595/2009 un atce] Direktivu 2007/46/EK (OV L 151, 14.6.2018., 1. 1pp.).
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(6)  Dazas Regula (ES) 2017/2400 ieklautas definicijas un prasibas ir japrecizé un jalabo, ka ari vél vairak jasaskano ar
Eiropas Parlamenta un Padomes Regula (ES) 2019/1242 (*) noteiktajiem CO, emisiju standartiem jauniem lielas
noslodzes transportlidzekliem.

(7)  Lai dalibvalstim, valstu iestadém un ekonomikas dalibniekiem dotu pietickami daudz laika sagatavoties ar So regulu
ieviesto noteikumu pieméroSanai, §is regulas pieméroSanas diena butu jaatliek.

(8)  Ta ka dazi raZotaji var izvéleties $aja regula noteiktas prasibas izpildit pirms tas piemérosanas dienas, tiem
vajadzétu bt iespéjai ieghit licenci simulacijas rika izmantoSanai un veikt sastavdalu sertifikaciju atbilstigi ar $o
regulu ieviestajiem noteikumiem pirms tas piemérosanas dienas.

(9)  Attieciba uz dazam transportlidzeklu grupam un noteiktam tehnologijam simulacijas riks, kas vajadzigs, lai izpil-
ditu pienakumu noteikt un pazinot jaunu transportlidzeklu CO, emisijas un degvielas patérinu, bis pieejams tikai
péc §is regulas vispargjas piemérosanas dienas. Sados gadijumos prasibu izpildi var pieprasit tikai no simulacijas
rika pieejamibas briza. Tapéc dazi §is regulas noteikumi tiks pieméroti vélak.

(10)  Saja reguld paredzétie pasakumi ir saskana ar atzinumu, ko sniegusi Tehniskd komiteja mehanisko transportli-
dzeklu jautajumos,

IR PIENEMUSI SO REGULU.

1. pants
Regulu (ES) 2017/2400 groza $adi:

1) regulas 1.un 2. pantu aizst3j ar $adiem:

“1. pants
PriekSmets

Si regula papildina ar Regulu (ES) Nr. 582/2011 izveidoto tiesisko regulgjumu par mehanisko transportlidzeklu un
motoru tipa apstiprind$anu attieciba uz emisijam, paredzot noteikumus par licencu izsnieg§anu simulacijas rika
izmantoSanai, lai noteiktu jaunu transportlidzeklu, ko paredzéts pardot, registrét vai uzsakt ekspluatét Savieniba,
CO, emisijas un degvielas patérinu, ka ari par minéta simulacijas rika izmanto$anu un tadéjadi noteikto CO, emisiju
un degvielas patérina vértibu pazinoSanu.

2. pants
Darbibas joma

1. Saskana ar 4.panta otro dalu 3o regulu pieméro vidéji smagajiem kravas automobiliem, smagajiem kravas
automobiliem un smagajiem autobusiem.

2. Vidgji smago un smago kravas automobilu vairakposmu tipa apstiprinasanas vai individualas apstiprinasanas
gadjjuma $o regulu pieméro bazes kravas automobiliem.

Smago autobusu gadijuma $o regulu pieméro primarajiem transportlidzekliem, starpposma transportlidzekliem un
pabeigtiem vai vairakos posmos pabeigtiem transportlidzekliem.

3. So regulu nepieméro paaugstinatas pargajibas transportlidzekliem, specialajiem transportlidzekliem un specia-
lajiem paaugstinatas pargajibas transportlidzekliem, kas attiecigi definéti Eiropas Parlamenta un Padomes Regulas (ES)
2018/858 (*) I pielikuma A dalas 2.1., 2.2. un 2.3. punkta.

(*) Eiropas Parlamenta un Padomes Regula (ES) 2018/858 (2018. gada 30. maijs) par mehanisko transportlidzeklu
un to piekabju, ka ari tadiem transportlidzekliem paredzétu sistému, sastavdalu un atsevisku tehnisku vienibu
apstiprinasanu un tirgus uzraudzibu un ar ko groza Regulas (EK) Nr. 715/2007 un (EK) Nr. 595/2009 un atce]
Direktivu 2007/46/EK (OV L 151, 14.6.2018., 1.1pp.).”;

(*) Eiropas Parlamenta un Padomes Regula (ES) 2019/1242 (2019. gada 20. jinijs) par CO, emisiju standartu noteik§anu jauniem lielas
noslodzes transportlidzekliem un ar kuru groza Eiropas Parlamenta un Padomes Regulas (EK) Nr. 595/2009 un (ES) 2018/956 un
Padomes Direktivu 96/53/EK (OV L 198, 25.7.2019., 202. Ipp.).
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2) regulas 3. pantu groza $adi:
a) panta pirmo dalu groza 3adi:
1) dalas 10., 11.un 12. punktu aizstdj ar $adiem:

“10) “ass” ir sastavdala, ko veido visas parvadmehanisma rotéjosas dalas, kuras dzenoso momentu no
- i teniem U - . . : u N ]
kardanvarpstas parnes uz riteniem un ar fiksétu attiecibu maina griezes momentu un atrumu, un
as ietver diferenciala funkcijas;
kas ietver dif la funk

11) “aerodinamiska pretestiba” ir transportlidzekla konfiguracijas raksturlielums attieciba uz aerodinamisku
speku, kas iedarbojas uz transportlidzekli gaisa pliismas virziena un ko nosaka, reizinot aerodinamiskas
pretestibas koeficientu ar $kérsgriezuma laukumu apstaklos, kad nav sanvéja;

12) “paligierices” ir transportlidzekla sastavdalas, ieskaitot motora ventilatoru, stiires sistému, elektrosis-
temu, pneimatisko sistému un apsildes, ventilacijas un gaisa kondicionésanas (HVACQ) sistemu, kuru
ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistitas Ipasibas ir noteiktas IX pielikuma;”;

2) panta 15.-18. punktu aizstaj ar $adiem:

“15) “bezemisiju lielas noslodzes transportlidzeklis” (Ze-HDV) ir bezemisiju lielas noslodzes transportlidzek-
lis, ka definéts Eiropas Parlamenta un Padomes Regulas (ES) 2019/1242 3. panta 11. punkta;

16) “profesionals transportlidzeklis” ir lielas noslodzes transportlidzeklis, kur§ nav paredzéts precu piegadei
un kura virsbives kodu papildina ar vienu no $adiem Regulas (ES) 2018/858 I pielikuma 2. papildi-
najuma noraditajiem cipariem: 09, 10, 15, 16, 18, 19, 20, 23, 24, 25, 26, 27, 28, 31; vai vilcgjs, kura
maksimalais atrums neparsniedz 79 km/h;

17) “kravas automobilis ar kravas nodalijumu” ir kravas automobilis, ka definéts Regulas (ES) 2018/858
I pielikuma C dalas 4.1. punkta, iznemot kravas automobilus, kas projekteti vai konstruéti puspiekabju
vilksanai;

18) “vilcgjs” ir puspiekabju vilcgjs, ka definéts Regulas (ES) 2018/858 I pielikuma C dalas 4.3. punkta”;
3) panta 20. punktu aizstaj ar adu:

“20) “hibridelektrisks liclas noslodzes transportlidzeklis” (He-HDV) ir liclas noslodzes hibrida transportli-
dzeklis, kas kustibas mehaniskas nodrosinasanas nolika izmanto energiju no abiem $adiem transpor-
tlidzekli esosiem uzglabatas energijas vai jaudas avotiem: i) patéréjama degviela un ii) elektroenergijas
vai jaudas uzglabasanas ierice;”;

4) pievieno $adu 22.-39. punktu:

“22) “primarais transportlidzeklis” ir smagais autobuss simulacijas vajadzibam noteikta virtualas montazas
stavokli, kam izmanto III pielikuma noteiktos ievades datus un ievades informaciju;

23) “razotaja uzskaites datne” ir simulacijas rika sagatavota datne, kura ir ietverta ar raZotaju saistita
informacija, simulacijas rika ievades datu un ievades informacijas dokumentacija, ka ari CO, emisiju
un degvielas patérina rezultati;

24) “klientam paredzétas informacijas datne” ir simulacijas 1ika sagatavota datne, kura ir ietverts noteikts ar
transportlidzekli saistitas informacijas kopums un CO, emisiju un degvielas patérina rezultati, ka
definéts IV pielikuma II dal3;

25) “transportlidzekla informacijas datne” (VIF) ir smago autobusu simulacijas rika sagatavota datne, kas
paredzéta attiecigo ievades datu, ievades informacijas un simulacijas rezultatu nodosanai nakamajiem
razo$anas posmiem saskana ar I pielikuma 2. punkta aprakstito metodi;

26) “videji smagais kravas automobilis” ir N, kategorijas transportlidzeklis, ka definéts Regulas (ES)
2018/858 4.panta 1.punkta b)apakSpunkta ii) punkta, kura tehniski pielaujama maksimala masa
parsniedz 5 000 kg, bet neparsniedz 7 400 kg;

27) “smagais kravas automobilis” ir N, kategorijas transportlidzeklis, ka definéts Regulas (ES) 2018/858
4. panta 1.punkta b)apak$punkta ii) punkta, kura tehniski pielaujama maksimala masa parsniedz
7 400 kg, un Nj kategorijas transportlidzeklis, ka definéts minétas regulas 4.panta 1.punkta
b) apakspunkta iii) punkta;

28) “smagais autobuss” ir M; kategorijas transportlidzeklis, ka definéts Regulas (ES) 2018/858 4. panta
1. punkta a) apak$punkta iii) punkta, kura tehniski pielaujama maksimala masa parsniedz 7 500 kg;

29) “primara transportlidzekla razotajs” ir razotajs, kas atbild par primaro transportlidzekli;
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30) “starpposma transportlidzeklis” ir primarais transportlidzeklis jebkura turpmaka pabeigtibas posma, ja ir
pievienota un/vai parveidota ievades datu un ievades informacijas apakskopa, kas saskapa ar III pieli-
kuma 1.un 3.a tabulu noteikta pabeigtam vai vairakos posmos pabeigtam transportlidzeklim;

31) “starpposma razotdjs” ir razotajs, kas atbild par starpposma transportlidzekli;

32) “nepabeigts transportlidzeklis” ir nepabeigts transportlidzeklis, ka definéts Regulas (ES) 2018/858
3. panta 25. punkt3;

33) “vairakos posmos pabeigts transportlidzeklis” ir vairakos posmos pabeigts transportlidzeklis, ka definéts
Regulas (ES) 2018/858 3. panta 26. punkt3;

34) “pabeigts transportlidzeklis” ir pabeigts transportlidzeklis, ka definéts Regulas (ES) 2018/858 3. panta
27. punkt3;

35) “standartvértiba” ir sastavdalas simulacijas rika ievades dati, ja ir piemérojama ievades datu sertifikacija,
bet sastavdala nav testéta, lai noteiktu konkrétu veértibu, un ta atspogulo sastavdalas veiktspéju visne-
labveéligakaja gadijuma;

36) “tipiska vértiba” ir dati, ko izmanto sastavdalu vai transportlidzekla parametru simulacijas rika, ja
sastavdalu testéSana vai konkrétu vértibu pazinoSana nav paredzéta, un kas atspogulo vidusméra
sastavdalas tehnologijas veiktspéju vai tipiskas transportlidzekla specifikacijas;

37) “autofurgons” ir autofurgons, ka definéts Regulas (ES) 2018/858 I pielikuma C dalas 4.2. punkt3;

38) “pieméroSanas gadijums” ir dazadie scenariji, kas jaievéro attieciba uz vidéji smago kravas automobili,
smago kravas automobili, smago autobusu, kas ir primarais transportlidzeklis, smago autobusu, kas ir
starpposma transportlidzeklis, un smago autobusu, kas ir pabeigts transportlidzeklis vai vairakos
posmos pabeigts transportlidzeklis, kam simulacijas rika ir piemérojami dazadi razotdja noteikumi
un funkcijas;

39) “bazes kravas automobilis” ir vidéji smagais kravas automobilis vai smagais kravas automobilis, kas
aprikots vismaz ar:

— Sasiju, motoru, parnesumu karbu, asim un riepam tikai ar iek§dedzes motoru darbinamu transport-
lidzeklu gadijuma,

— Sasiju, elektromasinas sistému unfvai integrétu elektriska speka parvada sastavdalu, akumulatoru
sisttmu(-am) un/vai kondensatoru sistému(-am), un riepam pilniba elektrisku transportlidzeklu
gadijuma,

— 3asiju, motoru, elektromasinas sistému un/vai integrétu elektriska speka parvada sastavdalu, un/vai
integrétu  hibridelektriska transportlidzekla speka parvada 1.tipa sastavdalu, akumulatoru
sistému(-am) un/vai kondensatoru sistému(-am), un riepam hibridelektrisku lielas noslodzes trans-
portlidzeklu gadijuma.”;

b) panta otro dalu svitro;
3) regulas 4. pantu aizstaj ar $adu:

“4. pants
Transportlidzeklu grupas

Saja regula mehaniskos transportlidzeklus klasifice grupas saskana ar I pielikuma 1.-6. tabulu.

Sis regulas 5.-23. pantu nepieméro 6., 7., 8., 13., 14, 15, 17, 18. un 19. transportlidzeklu grupas smagajiem kravas
automobiliem, ka noteikts I pielikuma 1. tabula, 51., 52., 55. un 56. transportlidzeklu grupas vidéji smagajiem kravas
automobiliem, ka noteikts I pielikuma 2. tabula, un jebkuram 11., 12.un 16. transportlidzeklu grupas transportli-
dzeklim ar prieksjo dzenoso asi, ka noteikts I pielikuma 1. tabula.”;

4) regulas 5. panta 3. punkta pirmo teikumu aizstaj ar sadu:
“Simulacijas riku izmanto jaunu transportlidzeklu CO, emisiju un degvielas patérina noteikSanai.”;
5) regulas 5. panta 5. punktu aizstaj ar $adu:

“5.  Kontrolsummas aprékinasanas rikus izmanto neparprotamas saiknes izveidoSanai starp sastavdalas, atseviskas
tehniskas vienibas vai sistémas sertificétam ipasibam, kas saistitas ar CO, emisijam un degvielas patérinu, un tas
sertifikacijas dokumentu, ka ari neparprotamas saiknes izveidosanai starp transportlidzekli un ta raZotaja uzskaites
datni, transportlidzekla informacijas datni un klientam paredzétas informacijas datni, ka noteikts IV pielikuma.”;
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6) regulas 2. nodalas virsrakstu aizstaj ar $adu:

10)

“LICENCE SIMULACIJAS RIKA IZMANTOSANAI, LAI VEIKTU TIPA APSTIPRINASANU ATTIECIBA UZ EMISIJAM”;

regulas 6. pantu groza $adi:
a) panta 1. punktu aizstaj ar $adu:

“l.  Transportlidzekla razotajs iesniedz apstiprinatajai iestadei pieteikumu simulacijas rika izmantosanas licences
sanems$anai, lai konkréta piemérosanas gadijuma noteiktu vienai vai vairakam transportlidzeklu grupam piederosu
jaunu transportlidzeklu CO, emisijas un degvielas patérinu (‘licence”). Individuala licence attiecas tikai uz vienu
$adu piemérosanas gadjjumu.

Licences pieteikumam pievieno transportlidzekla razotaja izveidotu pienacigu procesu aprakstu saistiba ar simu-
lacijas rika izmantoSanu attiecigaja pieméroSanas gadijuma, ka noteikts II pielikuma 1. punkta.”;

b) panta 4. punktu aizst3j ar sadu:

“4.  Transportlidzekla razotajs iesniedz licences pieteikumu apstiprinatajai iestadei vélakais kopa ar pieteikumu
transportlidzekla ar apstiprinatu motora sistému EK tipa apstiprinasanai attieciba uz emisijam saskana ar Regulas
(ES) Nr. 582/2011 7. pantu, pieteikumu transportlidzekla EK tipa apstiprinasanai attieciba uz emisijam saskana ar
minétas regulas 9.pantu, pieteikumu transportlidzekla kopgjai tipa apstiprinasanai saskana ar Regulu (ES)
2018/858 vai pieteikumu transportlidzekla individualai valsts apstiprinasanai. Pilniba elektriskas motora sistémas
apstiprinasana un pilniba elektriska transportlidzekla EK tipa apstiprinasana attieciba uz ieprieksgja teikuma
minétajam emisijam attiecas tikai uz motora lietderigas jaudas mériSanu saskana ar Regulas (ES) Nr. 582/2011
XIV pielikumu.

Licences pieteikumam ir jaattiecas uz pieméroSanas gadijumu, kas ietver transportlidzekla tipu, uz ko attiecas
pieteikums ES tipa apstiprinasanai.”;

regulas 7. panta 1. punktu aizstdj ar §adu:

. stiprinataja iestade pieskir licenci, ja transportlidzekla raZotajs iesniedz pieteikumu saskanpa ar 6. pantu un
“l.  Apstiprinataja iestade pieskir | ja transportlidzek] t3j dz pieteik kar 6. pant
pierada, ka II pielikuma noteiktas prasibas attieciba uz konkréto piemérosanas gadijumu ir izpilditas.”;

regulas 8. pantu groza $adi:
a) panta 1. punktu svitro;
b) panta 3. punktu aizst3j ar sadu:

“3.  Pec licences iegliSanas transportlidzekla razotdjs nekavéjoties pazino apstiprinatajai iestadei par jebkadam
tadam izmainam procesos, ko tas izveidojis licences vajadzibam saistiba ar licences aptverto piemérosanas gadi-
jumu, kuras var ietekmét o procesu precizitati, uzticamibu un stabilitati.”;

regulas 9. pantu groza $adi:
a) panta 1.punktu aizstdj ar sadu:

“l.  Transportlidzekla razotajs izmanto 5. panta 3. punkta minéta simulacijas rika jaunako pieejamo versiju, lai
noteiktu CO, emisijas un degvielas patérinu katram jaunam transportlidzeklim, ko paredzéts pardot, registrét vai
uzsakt ekspluatét Savieniba, iznemot jaunus transportlidzeklus, kuros izmantotas III pielikuma 1. papildinajuma
uzskaititas transportlidzeklu tehnologijas. Attieciba uz smagajiem autobusiem transportlidzekla raZotajs vai starp-
posma razotdjs izmanto I pielikuma 2. punkta izklastito metodi.

Attieciba uz I pielikuma 1. papildindgjuma uzskaititajam transportlidzeklu tehnologijam, ko paredzéts pardot,
registrét vai uzsakt ekspluatét Savieniba, transportlidzekla razotajs vai starpposma razotdjs izmanto 5. panta
3. punkta minéta simulacijas rika jaunako pieejamo versiju, lai noteiktu tikai tos ievades parametrus, kuri miné-
tajiem transportlidzekliem noraditi III pielikuma 5. tabula dotajos paraugos.

Transportlidzekla razotajs drikst izmantot simulacijas riku $aja panta noteiktajiem mérkiem tikai tad, ja ir sanémis
licenci, kas pieskirta attiecigajam pieméroSanas gadijumam saskana ar 7. pantu. Starpposma raZotdjs izmanto
simulacijas riku saskana ar transportlidzekla razotaja licenci.”;

b) panta 2. punkta pievieno $adu daju:

“Smago autobusu razotaji simulacijas rezultatus registré ari transportlidzekla informacijas datné. Smago autobusu
starpposma razotaji registré transportlidzekla informacijas datni.”;
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¢) panta 3. punktu aizstdj ar $adu:

“3.  Vidgji smago kravas automobilu un smago kravas automobilu razotajs izveido razotdja uzskaites datnes un
klientam paredzetas informacijas datnes kriptografiskas kontrolsummas.

Primara transportlidzekla razotajs izveido razotaja uzskaites datnes un transportlidzekla informacijas datnes
kriptografiskas kontrolsummas.

Starpposma razotajs izveido transportlidzekla informacijas datnes kriptografisko kontrolsummu.

Pabeigto transportlidzeklu vai vairakos posmos pabeigto transportlidzeklu — smago autobusu — razotajs izveido

razotaja uzskaites datnes, klientam paredzétas informacijas datnes un transportlidzekla informacijas datnes krip-

tografiskas kontrolsummas.”;

d) panta 4. punktu groza 3adi:

1) punkta pirmo dalu aizst3j ar sadu:
“Kravas automobiliem un pabeigtiem transportlidzekliem vai vairakos posmos pabeigtiem transportlidzek-
liem — smagajiem autobusiem —, ko paredzéts registrét, pardot vai uzsakt ekspluatét, pievieno razotaja
sagatavotu klientam paredzétas informacijas datni, kas atbilst IV pielikuma II dala dotajam paraugam.”;

2) pievieno $adu daju:

“Smago autobusu razotdji transportlidzekla informacijas datni dara pieejamu raZotdgjam nakamaja keédes
posma.”;

e) panta 5.punktu aizstdj ar $adu:
“5.  Katram transportlidzeklim, kam pievienots atbilstibas sertifikats vai, ja transportlidzekli ir apstiprinati
saskana sar Regulas (ES) 2018/858 45. pantu, transportlidzekla individuala apstiprinajuma sertifikats, sertifikata
ieklauj $a panta 3. punkta minéto kriptografisko kontrolsummu noradi.”;

f) pievieno $adu punktu:

“6.  Saskana ar IIl pielikuma 11. punktu raZotajs var parnest simulacijas rika rezultatus uz citiem transportli-
dzekliem.”;

11) regulas 10. panta 3. punkta pievieno $adu dalu:
“la simulacijas rika klime rodas smago autobusu razosanas kédes posma pirms pabeigtas vai vairdkos posmos
pabeigtas razoSanas, 9. panta 1. punkta noteikto pienakumu izmantot simulacijas riku nakamajos raZosanas posmos
atliek uz laiku, kas neparsniedz 14 kalendaras dienas péc tam, kad razotdjs iepriekséja posma transportlidzekla
informacijas datni darija pieejamu pabeigta vai vairakos posmos pabeigta transportlidzekla razotajam.”;

12) regulas 11.panta 1.un 2. punktu aizstdj ar $adiem:
“l.  Razotaja uzskaites datni, transportlidzekla informacijas datni un sertifikatus par sastavdalu, sisttmu un
atsevisku tehnisko vienibu Ipasibam, kas saistitas ar CO, emisijam un degvielas patérinu, transportlidzekla razotajs
glaba vismaz 20 gadus péc transportlidzekla izgatavoSanas un péc pieprasjuma dara piecjamus apstiprinatajai

iestadei un Komisijai.

2. Pec dalibvalsts pilnvarotas iestades vai Komisijas pieprasijuma transportlidzekla razotajs 15 darba dienu laika
iesniedz razotaja uzskaites datni vai transportlidzekla informacijas datni.”;

13) regulas 12. pantu groza $adi:
a) panta 1. punktu groza $adi:
1) punkta g) apakSpunktu aizstaj ar $adu:
“g) aerodinamiska pretestiba;”;

2) pievieno $adu j) apakspunktu:

“) elektriska spéka parvada sastavdalas.”;
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b) panta 2. punktu aizstdj ar $adu:

“2.  $a panta 1. punkta b)-g), i) un j) apak§punkta minéto sastavdalu, atsevisku tehnisko vienibu un sistému
Ipasibas, kas saistitas ar CO, emisijam un degvielas patérinu, ir balstitas vai nu uz lielumiem, kuri katrai
sastavdalai, atseviskai tehniskajai vienibai, sistémai vai, ja piemérojams, to attiecigajai saimei noteikti saskana
ar 14. pantu un sertificéti saskana ar 17. pantu (“sertificétie lielumi”), vai, ja sertificétu lielumu nav, uz standar-
tvértibam, kas noteiktas saskana ar 13. pantu.”;

) panta 4.-7.punktu aizstdj ar sadiem:

“4.  Paligiericu Tpasibas, kas saistitas ar CO, emisijam un degvielas patérinu, ir balstitas uz tipiskajam vértibam,
kuras ieviestas simulacijas rika un pieskirtas transportlidzeklim, pamatojoties uz ievades informaciju, kas jano-
saka saskana ar IX pielikumu.

5. Bazes kravas automobila gadjjuma $a panta 1. punkta g) apak$punkta minéto sastavdalu, atsevisku tehnisko
vienibu un sistemu Ipasibas, kuras saistitas ar CO, emisijam un degvielas patérinu un kuras bazes kravas
automobiliem nevar noteikt, ir balstitas uz standartvértibam. Attieciba uz 1. punkta h) apak$punkta minétajam
sastavdalam, atseviskam tehniskajam vienitbam un sisttmam transportlidzekla razotajs izvélas tehnologiju ar

visaugstakajiem jaudas zudumiem.

6. Ja transportlidzekliem ir piemérots atbrivojums no pienakuma noteikt CO, emisijas un degvielas patérinu
saskana ar 9. panta 1. punktu, simulacijas rika ievades datos ietver III pielikuma 5. tabula izklastito informaciju.

7. Ja transportlidzekli paredzéts registrét, pardot vai uzsakt ekspluatét ar pilnu ziemas riepu komplektu un
pilnu standarta riepu komplektu, transportlidzekla razotajs var izvéléties, kuras no $im riepam izmantot CO,
emisiju noteik§anai. Smago autobusu gadijuma, ja riepas, kas izmantotas primara transportlidzekla simulacija,
transportlidzeklim ir arf tad, kad to registré, pardod vai uzsak ekspluatét, riepu komplektu pievienosana trans-
portlidzeklim nerada pienakumu veikt jaunu primara transportlidzekla simulaciju saskana ar I pielikuma
2. punktu.”;

14) regulas 13. pantu groza $adi:

a) virsrakstu aizstaj ar $adu:

“Standartvértibas un tipiskas vértibas”;

b) panta 7.un 8. punktu aizstdj ar $adiem:

“7.  Paligiericém tipiskas vértibas pieskir simulacijas riks atbilstigi tehnologijam, kas izvélétas saskana ar
IX pielikumu.

8.  Standartvértibu riepam nosaka saskana ar X pielikuma 3.2. punktu.”;
¢) pievieno $adu punktu:

“9.  Standartvértibas elektriska spéka parvada sastavdalam nosaka saskana ar X.b pielikuma 8., 9.un
10. papildingjumu.”;

15) regulas 14. pantu groza $adi:
a) panta 1.un 2. punktu aizst3j ar $adiem:

“l.  Lielumus, kas noteikti atbilstigi $a panta 2.-10. punktam, transportlidzekla razotajs drikst izmantot ka
simulacijas rika ievades datus, ja tie ir sertificéti saskana ar 17. pantu.

2. Sertificétos lielumus motoriem nosaka saskana ar V pielikuma 4., 5.un 6. punktu.”;
b) pievieno sadu 10. punktu:

“10.  Sertificétos lielumus elektriska spéka parvada sastavdalam nosaka saskana ar X.b pielikuma 4. 5.un
6. punktu.”;

16) regulas 15. pantu groza $adi:
a) panta 1.punkta pievieno $adus ievilkumus:

“

— V pielikuma 3. papildinajuma attieciba uz motoriem sertificétos lielumus elementiem motoru saimé, kas
izveidota saskana ar saimes definiciju, nosaka atbilstigi V pielikuma 4., 5. un 6. punktam,
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— Xb pielikuma 13. papildinajuma attieciba uz elektromasinu sistému vai integrétu elektriska speka parvada
sastavdalu saimes koncepciju sertificétos lielumus elementiem saimeé, kas izveidota saskana ar elektromasinu
sisttmu saimes definiciju, nosaka atbilstigi X.b pielikuma 4. punktam.”;

b) panta 2. punktu aizstdj ar $adu:

“2. Attieciba uz motoriem sertificétos lielumus motoru saimes elementiem nosaka saskana ar V pielikuma
4., 5.un 6. punktu.

Riepu saimi veido tikai viens riepas tips.

Attieciba uz elektromasinu sistémam vai integrétam elektriska speka parvada sastavdalam sertificétos lielumus
elektromasinu sistému saimes elementiem nosaka saskana ar X.b pielikuma 4. punktu.”;

17) regulas 16. pantu groza $adi:
a) panta 1.punktu aizst3j ar sadu:

“l.  Pieteikumu sastavdalas, atseviskas tehniskas vienibas un sistému vai, ja piemérojams, to attiecigo saimju ar
CO, emisijam un degvielas patérinu saistito ipasibu sertificéSanai iesniedz apstiprinatajai iestadei.”;

b) panta 2. punkta pievieno $adu ievilkumu:
“— X.b pielikuma 2.-6. papildindjuma attieciba uz elektriska speka parvada sastavdalam.”;

) panta 3. punktu aizstaj ar $adu:
“3.  SertificéSanas pieteikumam pievieno skaidrojumu par tiem attiecigas sastavdalas, atseviskas tehniskas
vienibas un sistémas vai, ja piemérojams, attiecigo saimju konstrukcijas elementiem, kuru ietekmi uz attiecigo
sastavdalu, atsevisku tehnisko vienibu vai sistému ipasibam, kas saistitas ar CO, emisijam un degvielas patérinu,
nevar nenemt vera.
Pieteikumam pievieno ari attiecigus testa zinojumus, ko izdevusi apstiprinataja iestade, testa rezultatus un
atbilstibas pazinojumu, ko izdevusi apstiprinataja iestade saskana ar Regulas (ES) 2018/858 IV pielikuma
2. punktu.”;

18) regulas 17. pantu groza $adi:

a) panta 1.punktu aizstdj ar sadu:
“l.  Ja visas piemérojamas prasibas ir izpilditas, apstiprinataja iestade sertificé lielumus saistiba ar attiecigas
sastavdalas, atseviskas tehniskas vienibas un sistémas vai, ja piemérojams, attiecigo saimju Ipasibam, kas saistitas
ar CO, emisijam un degvielas patérinu.”;

b) panta 2. punkta pievieno $adu ievilkumu:
“— X.b pielikuma 1. papildinajuma attieciba uz elektriska spéka parvada sastavdalam.”;

) panta 3. punkta pievieno $adu ievilkumu:
“— X.b pielikuma 14. papildindgjuma attieciba uz elektriska speka parvada sastavdalam.”;

d) panta 3. punkta otro dalu aizstdj ar $adu:

“Apstiprinataja iestade nepieskir to pasu numuru citai sastavdalai, atseviskai tehniskajai vienibai un sistémai vai,
ja piemérojams, to attiecigajam saimém. Sertifikacijas numuru izmanto ka testa zinojuma identifikatoru.”;

19) regulas 18. panta 1. punkta pirmo dalu groza 3adi:
a) pirmo ievilkumu aizstaj ar $adu:

“— V pielikuma 3. papildinajuma attieciba uz motoru saimes koncepciju, nemot véra 15.panta 2. punkta
noteiktas prasibas,”;

b) pievieno $adu ievilkumu:

“— X.b pielikuma 13. papildinajuma attieciba uz elektromasinu sistému vai integrétu elektriska spéka parvada
sastavdalu saimes koncepciju, nemot véra 15. panta 2. punkta noteiktas prasibas.”;
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20) regulas 20. pantu groza $adi:
a) panta 1.punktu groza $adi:
1) punkta pirmo dalu aizstaj ar $adu:
“Transportlidzekla razotajs veic vajadzigos pasakumus, lai nodrosinatu, ka procesi, kas izveidoti noluka iegiit
licenci simulacijas rika izmanto$anai piemérosanas gadijuma, uz ko attiecas saskana ar 7. pantu pieskirta
licence, joprojam atbilst §im nolikam.”;
2) punkta otraja dala pirmo teikumu aizstdj ar sadu:
“Attieciba uz vidgji smagajiem kravas automobiliem un smagajiem kravas automobiliem, iznemot He-HDV
un PEV, transportlidzekla razotdjs X.a pielikuma 3.punktd noteiktajam minimalajam transportlidzeklu
skaitam veic minétaja pielikuma noteikto verifikacijas testéSanas procediiru.”;
b) panta 2. punkta pirmas dalas pirmo teikumu aizstdj ar sadu:
“Apstiprinataja iestade Cetras reizes gada veic II pielikuma 2. punkta minéto novértéjumu, lai parbauditu, vai
razotdja izveidotie procesi CO, emisiju un degvielas patérina noteikSanai visos piemérosanas gadjjumos un
attieciba uz visam transportlidzeklu grupam, uz kuram attiecas licence, joprojam atbilst prasibam.”;
21) regulas 21. pantu groza 3adi:
a) panta 2. punktu aizstdj ar $adu:
“2. Korektivo pasakumu plans attiecas uz visiem piemérosanas gadijumiem un visam transportlidzeklu
grupam, ko sava pieprasijuma noradijusi apstiprinataja iestade.”;
b) panta 3. punktu groza $adi:
1) punkta otro dalu aizst3j ar sadu:
“Apstiprinataja iestade drikst pieprasit transportlidzekla razotajam izsniegt jaunu raZotaja uzskaites datni,
transportlidzekla informacijas datni, klientam paredzétas informacijas datni un atbilstibas sertifikatu, nemot
véra no jauna noteiktas CO, emisijas un degvielas patérinu, kas atspogulo saskana ar apstiprinato korektivo
pasakumu planu ieviestas izmainas.”;
2) pievieno $adas dalas:
“Transportlidzekla raZotajs veic vajadzigos pasakumus, lai nodro$inatu, ka procesi, kas izveidoti noliika iegiit
licenci simulacijas rika izmantoSanai visos pieméroSanas gadijumos un attieciba uz visam transportlidzeklu
grupam, uz kuram attiecas saskana ar 7. pantu pieskirta licence, joprojam atbilst $im noldkam.
Attieciba uz videji smagajiem kravas automobiliem un smagajiem kravas automobiliem transportlidzekla
razotajs X.a pielikuma 3. punkta noteiktajam minimalajam transportlidzeklu skaitam veic minétaja pielikuma
noteikto verifikacijas testéSanas procediiru.”;
22) regulas 22. pantu groza 3adi:

a) panta 1. punkta pirmo dalu aizstaj ar sadu:

“Razotajs veic vajadzigos pasakumus saskana ar Regulas (ES) 2018/858 IV pielikumu, lai nodrosinatu to, ka
12. panta 1. punkta uzskaitito sastavdalu, atsevisku tehnisko vienibu un sistému ar CO, emisijam un degvielas
patérinu saistitas ipasibas, kuram javeic sertificéSana saskana ar 17. pantu, neatskiras no sertificétajiem lielu-
miem.”;

b) panta 1. punkta otraja dala pievieno $adu ievilkumu:

“— X.b pielikuma 12. papildindgjuma 1.-4. punkta noteiktas procediiras attieciba uz elektriska speka parvada
sastavdalam.”;

¢) panta 3.punktu aizstaj ar $adu:

“3.  Razotdjs nodrosina, ka vismaz vienu no katram 25 procedfiram, kas minétas 1. punkta otraja dala, vai,
iznemot attieciba uz riepam, vismaz vienu procediiru gada attieciba uz sastavdalu, atsevisku tehnisko vienibu un
sistému vai, ja piemérojams, to attiecigajam saimém uzrauga cita apstiprinataja iestade, nevis ta, kura piedalijas
attiecigas sastavdalas, atseviskas tehniskas vienibas, sistémas vai, ja piemérojams, attiecigo saimju ar CO,
emisijam un degvielas patérinu saistito Ipasibu sertificéSana saskana ar 16. pantu.”;
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23) regulas 23. pantu groza $adi:

a) panta 2. punktu aizstdj ar $adu:
“2. Korektivo pasakumu plans attiecas uz visam sastavdalam, atseviskam tehniskajam vienibam un sistémam
vai, ja piemérojams, to attiecigajam saimém, ko sava pieprasijuma noradijusi apstiprinataja iestade.”;

b) panta 3. punkta otro dalu aizst3j ar adu:
“Apstiprinataja iestade drikst pieprasit transportlidzekla raZotagjam izsniegt jaunu razotdja uzskaites datni,
klientam paredzétas informacijas datni, transportlidzekla informacijas datni un atbilstibas sertifikatu, nemot
véra no jauna noteiktas CO, emisijas un degviclas patérinu, kas atspogulo saskana ar apstiprinato korektivo
pasakumu planu ieviestas izmainas.”;

) panta 5. punktu aizstaj ar $adu:
“5.  RaZzotdjs registré katru atsaukto un saremontéto vai parveidoto sastavdalu, atsevisku tehnisko vienibu vai
sistému un darbnicu, kura veikts remonts vai modifikacija. Apstiprinataja iestade péc pieprasijjuma var pieklat
Siem datiem korektivo pasakumu plana isteno$anas laikda un piecus gadus péc ta istenoSanas pabeigSanas.
Razotajs Sos datus glaba 10 gadus.”;

d) panta 6. punktu aizstaj ar $adu:
“6.  Ja apstiprinataja iestade noraida korektivo pasakumu planu vai konstaté korektivo pasakumu nepareizu
izpildi, ta veic vajadzigos pasakumus, lai nodrosinatu attiecigas sastavdalas, atseviskas tehniskas vienibas un
sistémas vai, ja piemérojams, to attiecigo saimju ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito ipasibu atbilstibu
vai anulé ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito Ipasibu sertifikatu.”;

24) regulas 24. pantu groza $adi:

a) panta 1. punktu groza $adi:
1) ievaddalu aizstaj ar $adu:
“Neskarot $is regulas 10. panta 3. punktu, ja nav izpilditi §is regulas 9. panta minétie pienakumi, dalibvalstis
uzskata, ka tipa apstiprinajumu sapémuso transportlidzeklu atbilstibas sertifikati Regulas (ES) 2018/858
48. panta vajadzibam vairs nav derigi, un attieciba uz tipa apstiprindgjumu un individualo apstiprindgjumu
sapémusajiem transportlidzekliem aizliedz registrét, pardot vai uzsakt ekspluatét.”;
2) pievieno $adu d), e) un f) apakspunktu:
“d) 53.un 54.grupas transportlidzeklus, ka definéts I pielikuma 2. tabula, sakot no 2024. gada 1. jilija;
€) 31.-40. grupas transportlidzeklus, ka definéts I pielikuma 4.-6. tabula, sakot no 2025. gada 1. janvara;
f) 1sgrupas transportlidzeklus, ka definéts I pielikuma 1. tabula, sakot no 2024. gada 1. jilija.”;
b) panta 2. un 3. punktu aizst3j ar $adiem:

“2. Regulas 9. panta minétos pienakumus pieméro attieciba uz:

a) 53.un 54. grupas transportlidzekliem, ka definéts I pielikuma 2. tabula, ar izgatavosanas datumu 2024. gada
1. janvari vai veélak;

b) P31/32, P33/34, P35/36, P37/38 un P39/40 grupas transportlidzekliem, ka definéts I pielikuma 3. tabula, ar
izgatavosanas datumu 2024. gada 1.janvari vai velak;

¢) smagajiem autobusiem, kuriem I pielikuma 2.1. punkta b) apaks$punkta minéto pabeigta transportlidzekla vai
vairakos posmos pabeigta transportlidzekla simulaciju veic tikai tad, ja ir pieejama I pielikuma 2.1. punkta
a) apak$punkta minéta primara transportlidzekla simulacija;

d) 1sgrupas transportlidzekliem, ka definéts I pielikuma 1. tabula, ar izgatavosanas datumu 2024. gada 1. jan-
vari vai velak;

e 1., 2,3,4,5,9, 10, 4v, 5v, 9v, 10v, 11., 12. un 16. grupas transportlidzekliem, ka definéts I pielikuma
1. tabula, iznemot $a punkta f) un g) apak$punkta definétos transportlidzeklus, ar izgatavosanas datumu
2024. gada 1.janvari vai vélak;
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f) 1,2, 3,4,5,9, 10, 4v, 5v, 9v, 10v, 11., 12. un 16. grupas transportlidzekliem, ka definéts I pielikuma
1. tabula, kuri ir aprikoti ar atlikumsiltuma atg@iSanas sistému, ka definéts V pielikuma 2. punkta 8. apaks-
punkta, ja vien tie nav Ze-HDV, He-HDV vai dualas degvielas transportlidzekli;

g 1, 2,3, 4,5.,9, 10, 4v, 5v, 9v, 10v, 11, 12.un 16. grupas dualas degviclas transportlidzekliem, ka
definéts 1pielikuma 1.tabula, ar izgatavoSanas datumu 2024.gada 1.janvari vai velak; ja izgatavoSanas
datums ir pirms 2024. gada 1. janvara, razotajs var izvéléties, vai piemérot 9. pantu.

Attieciba uz 1., 2, 3, 4., 5., 9., 10., 4v, 5v, 9v, 10v, 11., 12.un 16. grupas Ze-HDV, He-HDV un dualas
degvielas transportlidzekliem, ka definéts I pielikuma 1. tabula, kuriem nav piemérots 9. pants saskana ar $a
punkta pirmas dalas a)-g) apak$punktu, transportlidzekla razotajs izmanto 5. panta 3. punkta minéta simulacijas
rika jaunako pieejamo versiju, lai noteiktu ievades parametrus, kuri minétajiem transportlidzekliem noraditi
11l pielikuma 5. tabula dotajos paraugos. $ada gadijuma 9. panta minétos pienakumus uzskata par izpilditiem
§a panta 1. punkta noltka.

Saja punkta izgatavoSanas datums ir atbilstibas sertifikata parakstisanas datums vai, ja atbilstibas sertifikats nav
izsniegts, datums, kura transportlidzekla identifikacijas numurs pirmo reizi tika piestiprinats transportlidzekla
attiecigajam dalam.

3. Regulas 21.panta 5.punkta un 23.panta 6.punkta minétos korektivos pasakumus pieméro $a panta
1. punkta a), b) un c) apak$punktad minétajiem transportlidzekliem, izmeklgjot transportlidzekla klimi X.a pieli-
kuma izklastitaja verifikacijas testéSanas procediira, no 2023. gada 1. jilija un $a panta 2. punkta d) un g) apaks-
punkta minétajiem transportlidzekliem — no 2024. gada 1. julija.”;

25) regulas I pielikumu aizstaj ar $is regulas I pielikuma tekstu;

26) regulas I pielikumu groza saskana ar $is regulas II pielikumu;
27) regulas III pielikumu aizstaj ar $is regulas III pielikuma tekstu;
28) regulas IV pielikumu aizstaj ar $is regulas IV pielikuma tekstu;
29) regulas V pielikumu groza saskana ar §is regulas V pielikumuy;
30) regulas VI pielikumu groza saskana ar §is regulas VI pielikumu;
31) regulas VII pielikumu groza saskana ar §is regulas VII pielikumu;
32) regulas VIII pielikumu groza saskana ar $is regulas VIII pielikumu;
33) regulas IX pielikumu aizst3j ar §is regulas IX pielikuma tekstu;
34) regulas X pielikumu groza saskana ar §is regulas X pielikumu;
35) regulas X.a pielikumu aizstaj ar $is regulas XI pielikuma tekstu;
36) $is regulas XII pielikuma tekstu ieklauj ka X.b pielikumu.

2. pants

Si regula stajas speka divdesmitaja diena péc tas publicéSanas Eiropas Savienibas Oficialaja Vestnest.
3. pants

So regulu pieméro no 2022. gada 1. jilija.

Neatkarigi no $a panta pirmas dalas attieciba uz Regulas (ES) 2017/2400 9. panta 1. punkta paredzéto CO, emisiju un
degvielas patérina noteiksanu 1., 2., 3., 4., 5., 9., 10., 4.v, 5.v, 9.v, 10.v, 11., 12. un 16. grupas transportlidzekliem, ka
definéts I pielikuma 1. tabula, iznemot Ze-HDV, He-HDV, dualas degvielas transportlidzeklus un transportlidzeklus, kuru
motors ir sertificéts ar atlikumsiltuma atgfiSanas sistému, $o regulu pieméro no 2024. gada 1. janvara.

Neatkarigi no $a panta pirmas dalas regulas 1. panta 35. punktu pieméro no 2023. gada 1. janvara.

Si regula uzliek saistibas kopuma un ir tiesi piemérojama visas dalibvalstis.
Briselé, 2022. gada 5. jilija
Komisijas varda —
priekSsedetaja
Ursula VON DER LEYEN
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PIELIKUMS

PIELIKUMU SARAKSTS

I PIELIKUMS Transportlidzeklu klasifikacija transportlidzeklu grupas un smago autobusu CO, emisiju un
degvielas patérina noteiksanas metode

1 PIELIKUMS Prasibas un procediiras saistiba ar simulacijas rika izmantosanu

1. papildinajums Paraugs — informacijas dokuments simulacijas rika izmantoanai jaunu transportlidzeklu CO,
emisiju un degvielas patérina noteik3anai

2. papildinajums Paraugs — licence simulacijas rika izmantosanai jaunu transportlidzeklu CO, emisiju un degvielas
patérina noteik$anai

[T PIELIKUMS Ievades informacija saistiba ar transportlidzekla raksturlielumiem
1. papildinajums Transportlidzeklu tehnologijas, uz kuram neattiecas 9.panta 1.punkta pirmaja dala noteiktie

pienakumi, ka noteikts minétaja dala

IV PIELIKUMS Simulacijas rika izvades datnu paraugs

V PIELIKUMS Motora datu verifikacija

1. papildinajums Sastavdalas, atseviskas tehniskas vienibas vai sistémas sertifikata paraugs
2. papildinajums Motora informacijas dokuments

3. papildindjums Motoru CO, saime

4. papildinajums Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito ipasibu atbilstiba

5. papildinajums Motora sastavdalu patérétas jaudas noteik$ana

6. papildinajums Markéjumi

7. papildinajums Simulacijas rika ievades parametri

8. papildinajums Svarigi izvértésanas soli un motora priekSapstrades rika vienadojumi

VI PIELIKUMS Parnesumu karbas, griezes momenta parveidotdja, griezes momenta parvadiSanas citas

sastavdalas un transmisijas papildu sastavdalas datu verifikacija

1. papildinajums Sastavdalas, atseviskas tehniskas vienibas vai sistémas sertifikata paraugs

2. papildinajums Informacijas dokuments par parnesumu karbu

3. papildinajums Informacijas dokuments par hidrodinamisko griezes momenta parveidotaju (TC)

4. papildinajums Informacijas dokuments par griezes momenta parvadiSanas citam sastavdalam (OTTC)
5. papildinajums Informacijas dokuments par transmisijas papildu sastavdalam (ADC)

6. papildinajums Saimes koncepcija

7. papildinajums Markéjumi un numeracija
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8. papildinajums Griezes momenta zuduma standartvértibas — parnesumu karba
9. papildinajums Tipiskais modelis — griezes momenta parveidotajs
10. papildinajums ~ Griezes momenta zuduma standartvértibas — griezes momenta parvadiSanas citas sastavdalas

11. papildinajums Griezes momenta zuduma standartvértibas — zobratu lenka parvads vai transmisijas sastavdala ar
vienu apgriezienu attiecibu

12. papildinajums Simulacijas rika ievades parametri

VII PIELIKUMS Ass datu verifikacija

1. papildinajums Sastavdalas, atseviskas tehniskas vienibas vai sistémas sertifikata paraugs

2. papildinajums Informacijas dokuments par asi

3. papildinajums Griezes momenta standarta zuduma aprékinasana

4. papildinajums Saimes koncepcija

5. papildinajums Markéjumi un numeracija

6. papildinajums Simulacijas rika ievades parametri

VIII PIELIKUMS Aerodinamiskas pretestibas datu verifikacija

1. papildinajums Sastavdalas, atseviskas tehniskas vienibas vai sistémas sertifikata paraugs

2. papildinajums Informacijas dokuments par aerodinamisko pretestibu

3. papildindjums Transportlidzekla augstuma prasibas kravas automobiliem ar kravas nodalijumu un vilcgjiem

4. papildinajums Standarta virsbiives un puspiekabes konfiguracijas kravas automobiliem ar kravas nodaljumu un
vilcgjiem

5. papildinajums Aerodinamiskas pretestibas saime

6. papildinajums Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto Ipasibu atbilstiba

7. papildinajums Standartveértibas

8. papildinajums Markgjumi

9. papildinajums Simulacijas rika ievades parametri

IX PIELIKUMS Kravas automobila un autobusa paligieri¢u datu verifikacija

X PIELIKUMS Pneimatisko riepu sertifikacijas procediira

1. papildinajums Sastavdalas, atseviskas tehniskas vienibas vai sistémas sertifikata paraugs

2. papildinajums Riepu rites pretestibas koeficienta informacijas dokuments

3. papildindjums Simulacijas rika ievades parametri

4. papildinajums Numeracija
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X.a PIELIKUMS Simulacijas rika darbibas un sastavdalu, atsevisku tehnisko vienibu vai sistému ar CO,
emisijam un degvielas patérinu saistito ipasibu atbilstiba: verifikacijas testéSanas procediira

1. papildinajums Galvenie izvérteanas soli un vienadojumi, ko verifikacijas testéSanas procediiras simulacija izmanto
simulacijas 1iks

X.b PIELIKUMS Elektriska speka parvada sastavdalu sertifikacija

1. papildinajums Sastavdalas, atseviskas tehniskas vienibas vai sistémas sertifikata paraugs

2. papildinajums Informacijas dokuments par elektromasinas sistému

3. papildinajums Informacijas dokuments par IEPC

4. papildinajums Informacijas dokuments par 1. tipa IHPC

5. papildingjums Informacijas dokuments par akumulatoru baterijas sistémas vai reprezentéjosas akumulatoru bate-

rijas apak$sistémas tipu

6. papildinajums Informacijas dokuments par kondensatoru sistémas vai reprezentéjosas kondensatoru apakssistémas
tipu

7. papildinajums —

8. papildinajums Elektromasinas sistémas standartvértibas

9. papildinajums IEPC standartvértibas

10. papildinajums ~ REESS standartvértibas

11. papildinagjums ~ —

12. papildinajums ~ Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto ipasibu atbilstiba
13. papildinajums ~ Saimes koncepcija

14. papildingjums ~ Mark&umi un numeracija

15. papildinajums ~ Simulacijas rika ievades parametri

XI PIELIKUMS Grozijumi Direktiva 2007/46[EK
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I PIELIKUMS

TRANSPORTLIDZEKLU KLASIFIKACIJA TRANSPORTLIDZEKLU GRUPAS UN SMAGO AUTOBUSU (CO,
EMISIJU UN DEGVIELAS PATERINA NOTEIKSANAS METODE

1. Transportlidzek]u klasifikacija $is regulas vajadzibam

1.1. N kategorijas transportlidzeklu klasifikacija

1. tabula

Smago kravas automobilu grupas

To elementu apraksts, no kuriem atkariga

klasificéSana transportlidzeklu grupas

acija

Asu konfiguracija
jjas konfigur:

Sasij

aujama

Tehniski piel
maksimala masa (tonnas)

Transportlidzeklu grupa

Ekspluatacijas profila pieskirsana un transportlidzekla konfiguracija

Talie parvadajumi

Talie parvadajumi,
EMS (%)

Regionalas piegades

Regionalas piegades,
EMS (%)

Piegades pilsétvidé

Komunalie pakalpojumi

Biivnieciba

Ar kravas
nodali-

jumu  (vai
vilcgjs) (**)

~
T
~
A2l

) )

—_
7]

el

Ar kravas
nodali-

jumu  (vai
vilcgjs) (**)

7,5-10

Ar kravas
nodali-

jumu  (vai
vilcgjs) (**)

10-12

R+ T1

Ar kravas
4x2 nodali-

jumu  (vai
vilcgjs) (**)

12-16

Ar kravas
nodali-
jumu

R+ T2

Vilcgjs

T+ ST

T+ ST+ T2

T+ ST

T+ ST+ T2

T+ ST

Ar kravas
nodali-
jumu

Vilcgjs

5. (£5)

T+ ST
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To elementu apraksts, no kuriem atkariga
klasificésana transportlidzeklu grupas

Ekspluatacijas profila pieskirsana un transportlidzekla konfiguracija

2 < =
< 1] g g — - « 72} f £
5 g X 5 g E r - 2 2
g 5 =g = T = & & 2 = =
5 2 =2 3 3 TE = a2 2 - 5
on =) L < < a © [}
g g & & = : £ 2 8 %2 o = E
o = S & > = == 2 o
S - 2= £ S i E S = < = 3
5 g EE g 2 S £ S % E =
@« ‘A — 172} T T ~on ~ Q
= 3 e g = & Z g = £
=] = N
Ar kravas | > 7,5-16 6)
nodali-
jumu
4% 4 Ar kravas > 16 (7)
nodali-
jumu
Vilcgjs > 16 (8)
Ar kravas | Visas masas 9 R+T2 | R+D+ ST R R+ D+ ST R
nodali-
jumu
Vﬂcéjs Visas masas 10 T+ST |T+ST+T2(T+ ST |T+ ST+ T2
6 x2
Ar kravas | Visas masas | 9v (***) R R
nodali-
jumu
Vilcgjs Visas masas | 10v (***) T+ ST
Ar kravas | Visas masas 11 R+T2 | R+D+ST R R+ D+ ST R R
nodali-
jumu
6 x4
Vilcéjs Visas masas 12 T+ST |T+ST+T2(T+ ST |T+ ST+ T2 T + ST




12.8.2022. Eiropas Savienibas Oficialais Vestnesis L 212/17

To elementu apraksts, no kuriem atkariga . e e _ S
mentu ap - g Ekspluatacijas profila pieskirsana un transportlidzekla konfiguracija
klasificésana transportlidzeklu grupas ’ ’
« < =1
3 2 . =)
S =] B — = 3] @
:g ks g & b, =) g "qc'; —g 'I% 2
g ] S e ;0 = E 'S, 'S, = 8_ <
=5 = B=N = = —
Z & S ¥ . gc = 2 B < =
5= = = N > SN 2 v & g L
g S SE = & 53 i 83 2 o g
£ P i 2 & = = EE = = =
2 S g E 2 B 2 & g S g =
< 2 53 z = E g & & g
i = s = ~ ~ A g
g = M
Ar kravas | Visas masas (13)
nodali-
6 %6 jumu
Vilcgjs Visas masas (14)
Ar kravas | Visas masas (15)
8 x2 nodali-
jumu
Ar kravas | Visas masas 16 R
8 x 4 nodali-
jumu
Ar kravas | Visas masas (17)
8 x 6 8 x 8 | nodali-
jumu
8 x 2 8 x 4 | Vilcgjs Visas masas (18)
8x68x8
5 asis. vi Ar kravas | Visas masas (19)
kam;, visas | o dali-
onligura- jumu  vai
crjas vilcgjs

(*) EMS — Eiropas modulara sistéma.
(**) Sajas klasés vilcgjus uzskata par kravas automobiliem ar kravas nodalijumu, bet ar konkrétu vilcgja tukSmasu.
(***) 4., 5., 9. un 10. transportlidzeklu grupas “v” apaksgrupa: Sie ekspluatacijas profili ir attiecinami tikai uz profesionaliem transportlidzekliem.
T = vilcgjs
R = kravas automobilis ar kravas nodalfjumu un standarta virsbavi

T1, T2 = standarta piekabes

ST = standarta puspiekabe

D = standarta seglierices piekabe
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2. tabula

Vidéji smago kravas automobilu grupas

To elementu apraksts, no kuriem atkariga klasificéSana

transportlidzeklu grupas Ekspluatacijas profila pieskirsana un transportlidzekla konfiguracija

acija

Asu konfiguracija
jjas konfigur:
EMS (%)

Talie parvadajumi
Talie parvadajumi,
Regionalas piegades
Regionalas piegades,
EMS (%)
Piegades pilsétvidé

Sasij

Transportlidzeklu grupa
Komunalie pakalpojumi
Bivnieciba

Ar kravas nodali- (
jumu (vai vilcgjs)

%
—_
—

FWD | 4 x 2F

Autofurgons (52)

Ar kravas nodali- 53 R R

RWD | 4 x 2 jumu (vai vilcgjs)

Autofurgons 54 I I

Ar kravas nodali- (55)

AWD | 4 x 4 jumu (vai vilcgjs)

Autofurgons (56)

() EMS — Eiropas modulara sistéma.
R = standarta virsbave
I = autofurgons ar integrétu virsbivi
FWD = priekigjo ritenu piedzina
RWD = viena dzenosa ass, kas nav priekséja ass
AWD = vairak neka viena dzenosa ass

1.2. M Kkategorijas transportlidzek]u klasifikacija
1.2.1. Smagie autobusi

1.2.2. Primaro transportlidzeklu klasifikacija
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3. tabula

Primaro transportlidzeklu grupas

To elementu
apraksts, no kuriem
atkariga klasificésana Tipiskas virsbives pieskirSana Ekspluatacijas profila pieskir$ana
transportlidzeklu
grupas
Transport- Transportli-
lidzeklu dzeklu -
. . grupa (1) apakigrupa | 2 . 2 3
= = Zema grida - = 8 5 2 5
= g (LF) | augsta St.a Vu} o 2 = a. =
2 2 ida (R (@) | ka0 5 = & e | 2
2 = 8 g & 3 E
wv
SD P31 SD X X X X
LF
DD P31 DD X X X
2 Ne P31/32
SD P32 SD X X
HF
DD P32 DD X X
SD P33 SD X X X X
LF
DD P33 DD X X X
Ne P33/34
SD P34 SD X X
HF
DD P34 DD X X
3
SD P35 SD X X X X
LF
DD P35 DD X X X
Ja P35/36
SD P36 SD X X
HF
DD P36 DD X X
SD P37 SD X X X X
LF
DD P37 DD X X X
Ne P37/38
SD P38 SD X X
HF
DD P38 DD X X
4
SD P39 SD X X X X
LF
DD P39 DD X X X
Ja P39/40
SD P40 SD X X
HF
DD P40 DD X X

(1) “P” apzimé klasifikacijas primaro posmu; abi ar slipsvitru atdalitie skaitli apzimé transportlidzeklu grupas, kas var tikt pieskirtas
pabeigtam vai vairakos posmos pabeigtam transportlidzeklim.

(%) “Zema grida” attiecas uz transportlidzeklu kodiem “CE”, “CF’, “CG” un “CH”, ka noteikts Regulas (ES) 2018/858 I pielikuma C
dalas 3. punkta.
“Augsta grida” attiecas uz transportlidzeklu kodiem “CA”, “CB”, “CC” un “CD”, ka noteikts Regulas (ES) 2018/858 I pielikuma C
dalas 3. punkta.

(}) “SD” apzimé vienstava transportlidzekli, “DD” — divstavu transportlidzekli.
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1.2.3. Pabeigtu transportlidzeklu vai vairakos posmos pabeigtu transportlidzeklu klasifikacija

Pabeigtus vai vairakos posmos pabeigtus transportlidzeklus — smagos autobusus — klasificé, pamatojoties uz
§adiem sesiem kriterijiem:

(a) asu skaits;
(b) transportlidzekla kods, ki noteikts Regulas (ES) 2018/858 I pielikuma C dalas 3. punkta;
) transportlidzekla klase saskana ar ANO Noteikumu Nr. 107 2. punktu (V);

d) transportlidzeklis ar zemu ieeju (“ja/n€” informacijas pamata ir transportlidzekla kods un ass tips), ko nosaka
saskana ar 1. attéla paradito lemuma pienemsanas plasmas diagrammu;

(¢) pasazieru skaits apaksstava, pamatojoties uz atbilstibas sertifikatu, ka noteikts Komisijas Istenosanas regulas (ES)
2020/683 (?) VII pielikuma, vai lidzveértigiem dokumentiem transportlidzekla individuala apstiprindgjuma gadi-
juma;

(f) integrétas virsbiives augstumu nosaka saskana ar VIII pielikumu.
1. attels

Plismas diagramma léemuma piepemsanai par to, vai transportlidzeklim ir zema ieeja vai nav

Zema ieeja?

NAV “CE”
vai “CG”

Transport
Iidzekla
kods(

“CE” vai “CG”

atSkirigs no

“vienpakapes portalass” “vienpakapes portalass”

Nokluséjums: né Pakapiens
galvenaja
eja

(©)

(1) Transportlidzekla kods, ka noteikts Regulas (ES) 2018/858 | pielikuma C dalas 3. punkta
(“CE”: vienstava ar zemu gridu; “CG”: posmains vienstava ar zemu gridu).

(2) Ass tips, ka noteikts Regulas (ES) 2017/2400 VII pielikuma 2. punkta.

(3) Transportlidzeklis ar zemu gridu (saskana ar Regulas (ES) 2018/858 | pielikuma C dalas 3. punktu) un vismaz vienu
pakapienu (saskana ar ANO Noteikumu Nr. 107 3. pielikuma 7.7.7. punktu un 4. pielikuma 8. attélu) galvenaja eja (saskana
ar ANO Noteikumu Nr. 107 2.15.,2.15.1., 2.15.2. un 2.15.3. punkta noteiktajam definicijam un 4. pielikuma 25. attélu)
priekSpus vistalak priek$a esosas dzenosas ass.
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Attieciga izmantojama klasifikacija ir dota 4., 5. un 6. tabula.
4. tabula
Pabeigtu transportlidzeklu vai vairakos posmos pabeigtu transportlidzeklu — smago autobusu ar 2 asim —
transportlidzeklu grupas
To elementu apraksts, no kuriem atkariga klasificeSana transportlidzeklu grupas
R
[ S >§
SR =5 5
Q7 S O .
o 8 N g < = EW)
vy SE < S 8 g = & gz
S 3 == = 3 B 4 o
=% 3 = = O e PN O 4 g jm ™
2t g s | 22EB 5542 | 2
= = = =] v
E 55 = TRE | B2Ez | 2ELEE| =
< o= = v o= P O S = N ) <]
S E 5 o} R - S x> S EXog [§ = @»
) s = N « O B .= 9 ST D ©» =] 5]
4 £ = ! m| £z | 5258 | 8258 | 2 |2 2| &8¢
7] & = +I1 I . 3 &3 N2 & o EF O £ al sl 2| 2
< 2= 5 | I vai N 73 = 2.8 55= & 5 sle 25| H
=2 g, vai +II B =g ge2 BT 2 o Sl &l & 8
5= g A g5 EC | EZ E| §E | € ElE|E
= = wn
X X Ne — 31a X | x
sD | CE X Ja — — 31b1 | x | x | x
LF
X Ja — — 31b2 | x | x | x | x
DD | CF X | X — — — 3lc | x| x| x
SD | CI X X X X — — — 31d | x | x | x
Bez
jumta DD | X X X X — — — 31e X | x| x
) Neda-
lita X — — — 32a X X
X — — < 3100 32b X | x
SD | CA
X — — > 3100 32c X | x
HF
X — — — 32d X | x
X X X — <6 — 32e X X
DD | CB
x | x| x — > 6 — 32f x | x

(*) Saskapa ar Regulu (ES) 2018/858.

(**) Saskana ar ANO Noteikumu Nr. 107 2. punktu.
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5. tabula
Pabeigtu transportlidzeklu vai vairakos posmos pabeigtu transportlidzeklu — smago autobusu ar 3 asim —
transportlidzeklu grupas
To elementu apraksts, no kuriem atkariga Klasificésana transportlidzeklu grupas
R
Lo S =3
_ ag T SeZ
, Z 2k 5. 5 | .5 z| B 55E
= - M - e— — v
Tt 3 2 28 |zzea | 2.5 & =
7 53 s8g | 322V | =85 =]
g &S = o= g o=ds | EESY = ”
=t 4 L e 2 g Q2 i ~ N 3] <
=4 =] S 5 H =525 > E~D N Bt = | 3
o T = I < QU o8 =2 /M %) 2 = =) Q @ =
2 - = +I | M Efz | 2280 2855 £ |2|E|5 |26
< &= 5 N vai | NEB | 3222 | 5% g ol |2 |2
= g 2, vai +111 ="} 28373 P2 =3 Z1Z| 82| | 8
2% 2 A B 58 | “FEF% | E® E g 0 e I -
v g = ° & =2 5| E | g =l 3| E
&= = &= &
X | X Ne — — 33a X | x
sD | CE X Ja — — 33b1 | x | x | x
LF
X Ja . — 3362 | x | x| x| x
DD | CF X | X — — — 33¢c | x| x| x
SD | X | x| x| x — — — 33d | x | x | x
Bez
jumta X X X X — — — 33e X | X | X
Neda- bb1 9
lita X — — — 34a X | x
X — — < 3100 34b x | x
SD | CA
X — — > 3100 34c X X
HF
X — — — 34d X | x
X | x| x — <6 — 34e X X
3 DD | CB
x | x| x — > 6 — 34f X | x
X X Ne — — 352 | x| x| x
SD | CG X Ja — — 35b1 | x | x | x
LF
b’ Ja — — 35b2 | x | x | x| x
DD | CH X X — — — 35¢ | x| x| x
Pos X — — — 36a X | x
osma- SD
na X — — <3100 | 36b x| x
CC
X — — > 3100 36¢ X | x
HF SD
X . . — 36d X | x
X X X — <6 — 36e X X
DD | CD
x | x| x — > 6 — 36f X | x

(*) Saskapa ar Regulu (ES) 2018/858.

(**) Saskana ar ANO Noteikumu Nr. 107 2. punktu.
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6. tabula
Pabeigtu transportlidzeklu vai vairakos posmos pabeigtu transportlidzeklu — smago autobusu ar 4 asim —
transportlidzeklu grupas
To elementu apraksts, no kuriem atkariga Klasificésana transportlidzeklu grupas
8B
o N &S 8
SxE S 5 E= 8L
o> 28y £ 5 g oy % 2 8%
S 3 =R £ | 2£28 A 2 2 &
0Z E = 2% | £46 | 228 | & E
@ 5 .2 « S5 7 SSE L£E5 =
5 22 ) =l =5 > >—=% % 2
£ £ g S84 $58 g E & S o |zl 8
5 S = L I gav oISt iz B 2 = 2|l | 8|8l €
2 2 = +I 11 ; g 2.3 5 23 5o S £ Bl S8 |28
< 83 5 | vai | N g7 £ =73 Fg= S O T < B -
Y/ a vai +II B Bz e =353 & slE| & & s
EE z A 35 | SE T%E | | F =3 E
& = £= == | = |8 i
X | x Ne — — 37a X | X
SD | CE X Ja — — 37b1 | x | x | x
LF
X Ja . — 3762 | x | x | x | x
DD | CF X | X — — — 37¢c | x| x| x
SD | X | x| x| x — — — 37d | x | x | x
Bez
jumta X X X X — — — 37e X | X | X
Neda- bb1 9
lita X — — — 38a X | x
X — — < 3100 38b x | x
SD | CA
X — — > 3100 38c X X
HF
X — — — 38d X | x
X | x| x — <6 — 38e X X
4 DD | CB
x | x| x — > 6 — 38f X | x
X | X Ne — — 39a | x | x| x
SD | CG X Ja — — 39b1 | x | x | x
LF
b’ Ja — — 3b2 | x | x| x| x
DD | CH X X — — — 39¢ | x| x| x
Pos X — — — 40a X | x
osma- SD
na X — — <3100 | 40b x| x
CC
X — — > 3100 40c X | x
HF SD
X — — — 40d X | x
X X X — <6 — 40e X X
DD | CD
x | x| x — > 6 — 40f X | x

(*) Saskapa ar Regulu (ES) 2018/858.

(**) Saskana ar ANO Noteikumu Nr. 107 2. punktu.
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2. Smago autobusu CO, emisiju un degvielas patérina noteik§anas metode

2.1.  Attieciba uz smagajiem autobusiem CO, emisiju un degvielas patérina rezultatos atspogulo pabeigta transportli-
dzekla vai vairakos posmos pabeigta transportlidzekla specifikacijas, ieskaitot galigas virsbives un paligiericu
ipasibas. Ja smagie autobusi ir razoti pa soliem, ievades datu un ievades informacijas generésanas un simulacijas
rika izmanto3anas procesa var bit iesaistits vairak neka viens razotajs. Smago autobusu CO, emisijas un degvielas
patérinu nosaka, pamatojoties uz $adam divam atskirigdm simulacijam:

(a) primarajam transportlidzeklim;

(b) pabeigtajam transportlidzeklim vai vairakos posmos pabeigtajam transportlidzeklim.

2.2, Ja razotdjs smago autobusu ir apstiprindjis ka pabeigtu transportlidzekli, simulacijas veic gan primarajam, gan arl
pabeigtajam transportlidzeklim.

2.3.  levade primara transportlidzekla simulacijas rika ietver ievades datus attieciba uz motoru, parnesumu karbu un
riepam un ievades informaciju par paligiericu datu apakskopu (%). Klasificésanu transportlidzeklu grupas veic
saskana ar 3. tabulu, pamatojoties uz asu skaitu un informaciju par to, vai transportlidzeklis ir posmains autobuss
vai ne. Veicot primara transportlidzekla simulacijas, simulacijas riks katrai transportlidzeklu grupai pieskir &etru
dazadu tipisko virsbiivju kopumu (virsbiive ar augstu gridu un zemu gridu, vienstava un divstavu) un divos
dazados slogojuma apstaklos simulé visus 11 ekspluatacijas profilus, kas uzskaititi 3. tabula. Tadgjadi tiek iegiits
primara smaga autobusa CO, emisiju un degvielas patérina 22 rezultatu kopums. Simulacijas 1iks sagatavo
sakotnéja sola transportlidzekla informacijas datni (VIF;), kurd ir visi vajadzigie dati, kas janodod nakamajam
razosanas solim. Saja VIF, ir ietverti visi nekonfidencialie ievades dati, energijas patérina rezultati (*) [MJ/km],
informacija par primara transportlidzekla razotaju un attiecigas kontrolsummas (°).

2.4, Primara transportlidzekla razotajs dara VIF, pieejamu razotajam, kas atbild par nakamo razosanas soli. Ja primara
transportlidzekla razotajs sniedz datus, kas parsniedz III pielikuma noteiktas primara transportlidzekla prasibas,
minétie dati neietekmé primara transportlidzekla simulacijas rezultatus, bet tiek ierakstiti VIF,, lai tiktu izskatiti
turpmakos solos. Primara transportlidzekla simulacijas riks sagatavo arl razotaja uzskaites datni.

2.5.  Starpposma transportlidzekla gadijuma starpposma razotdjs ir atbildigs par galigajai virsbavei biitisko ievades datu
un ievades informacijas apakskopu (°). Starpposma razotajs neiesniedz pieteikumu vairakos posmos pabeigta trans-
portlidzekla sertifikacijai. Starpposma raZotajs pievieno vai atjaunina informaciju, kas ir batiska vairakos posmos
pabeigtajam transportlidzeklim, un izmanto simulacijas riku, lai sagatavotu transportlidzekla informacijas datnes
atjauninatu versiju ar kontrolsummu (VIF) (7). Minéto datniVIF, dara pieejamu raZotajam, kas atbild par nakamo
razoSanas soli. Starpposma VIF, ietver arl dokumentu sagatavodanu apstiprinatajam iestadém. Starpposma trans-
portlidzeklu CO, emisiju un/vai degvielas patérina simulacijas netiek veiktas.

2.6. Ja raZotajs veic starpposma, pabeigta vai vairakos posmos pabeigta transportlidzekla parveidojumus, kuru dé biatu
jaatjaunina primarajam transportlidzeklim pieskirtie ievades dati vai ievades informacija (piem., ass vai riepu
maina), razotajs, kas veic parveidojumu, darbojas ka primara transportlidzekla razotajs ar attiecigo atbildibu.

2.7. Attieciba uz pabeigtu vai vairakos posmos pabeigtu transportlidzekli razotajs papildina un vajadzibas gadijuma
atjaunina ar galigo virsbiivi saistitos ievades datus un ievades informaciju, kas ieklauta no iepriekséja razosanas sola
parsiititaja VIF, un izmanto simulacijas riku, lai aprékinitu CO, emisijas un degvielas patérinu. Saja posma
veiktajas simulacijas smago autobusus klasificé 4., 5. un 6. tabula uzskaititajas transportlidzeklu grupas, pamato-
joties uz visiem sesiem 1.2.3. punkta uzskaititajiem kritérijiem. Lai noteiktu pabeigtu transportlidzeklu vai vairakos
posmos pabeigtu transportlidzeklu, kas ir smagie autobusi, CO, emisijas un degvielas patérinu, simulacijas riks veic
$adus aprékina solus.

2.7.1. 1. solis: izraudzities primara transportlidzekla apaksgrupu, kas atbilst pabeigta vai vairakos posmos pabeigta
transportlidzekla virsbivei (piem., “P34 DD” grupai “34f") un darit pieejamus attiecigos energijas patérina rezul-
tatus, kas gfiti primara transportlidzekla simulacija.
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2.7.2. 2. solis: veikt simulacijas, lai kvantitativi izteiktu pabeigta transportlidzekla vai vairakos posmos pabeigta trans-
portlidzekla virsbiives un paligiericu ietekmi salidzinajuma ar tipisko virsbavi un paligiericém, kuru ietekme pemta
véra primara transportlidzekla energijas patérina simulacijas. Sajas simulacijas tipiskos datus izmanto ka trans-
portlidzekla primaro datu kopumu, kas nav ieklauts VIF nodrosinataja informacijas parnesé starp dazadiem
razosanas soliem (5).

2.7.3. 3. solis: apvienot primara transportlidzekla simulacija gatos energijas patérina rezultatus, kas dariti pieejami 1. sol,
ar 2. sola rezultatiem, lai ieglitu pabeigta vai vairakos posmos pabeigta transportlidzekla energijas patérina rezul-
tatus. Detalizéta informacija par $o aprékina soli ir dokumentéta simulacijas rika lietotaja rokasgramata.

2.7.4. 4. solis: aprékinat transportlidzekla CO, emisiju un degvielas patérina rezultatus, pamatojoties uz 3. sola rezulta-
tiem un tipiskajam degvielas specifikacijam, kas ir saglabatas simulacijas rika. Atseviski katrai 4., 5. un 6. tabula
noraditajai ekspluatacijas profila kombinacijai veic 2., 3. un 4. soli transportlidzeklu grupam gan mazas, gan
reprezentéjosa slogojuma apstaklos.

2.7.5. Pabeigtam transportlidzeklim vai vairakos posmos pabeigtam transportlidzeklim simulacijas riks sagatavo raZotaja
uzskaites datni, klientam paredzétas informacijas datni, ka ari VIF,. Ja transportlidzekla pabeigSanai ir vajadzigs vél
viens posms, informacijas datni (VIF) dara pieejamu nakamajam raZotajam.

2. attéla ir paradita datu plisma, kuras pamatd ir piemérs par transportlidzekli, kam ir pieci ar CO, saistiti
razosanas posmi.

2. attels

Datu pliismas piemérs par smago autobusu, kas raZots piecos posmos

Primarais Starpposma Starpposma Pabeigta Pabeigta
razotajs razotajs #1 razotajs #2 razotajs #1 razotajs #

Kopéja

VIF, ievade VIF,
AN (020, Primarais | ...
N levades || _ levades - levades |
dalas dalas dalas
levade (pab.) (pab.) (pab.)
(primarais) 7

Simulacijas riks

Simulacijas riks

VIF,

Primrais

L e
T ) ) () o e ) ) () () ) (e e )

1
I._________________|

Pab. #2

=

(") Apvienoto Naciju Organizacijas Eiropas Ekonomikas komitejas (ANO EEK) Noteikumi Nr. 107 — Vienoti noteikumi
par M2 vai M3 kategorijas transportlidzeklu apstiprinasanu attieciba uz to visparigo konstrukciju (OV L 52,
23.2.2018., 1.1pp).

(3 Komisijas Istenosanas regula (ES) 2020/683 (2020. gada 15. aprilis), ar ko isteno Eiropas Parlamenta un Padomes
Regulu (ES) 2018/858 attieciba uz administrativajam prasibam par mehanisko transportlidzeklu un to piekabju, ka ari
tadiem transportlidzekliem paredzétu sistému, sastavdalu un atsevisku tehnisku vienibu apstiprinasanu un tirgus
uzraudzibu (OV L 163, 26.5.2020., 1. 1pp.).

(}) Tevades informacija un ievades dati, ka definéts IIl pielikuma attieciba uz primarajiem transportlidzekliem.

() CO, emisiju un degvielas patérina rezultati nav obligati jaiesniedz ar VIF, jo So informaciju var aprékinat, pamatojoties
uz energijas patérina rezultatiem un zinimo degvielas veidu.

(°) VIF saturs ir detalizéti noradits IV pielikuma III dala.

(%) Tevades informacijas un ievades datu apakskopa, ka definéts IIl pielikuma attieciba uz pabeigtiem un vairakos posmos
pabeigtiem transportlidzekliem.

() “” ir lidz $§im procesa iesaistito razoSanas solu skaits.

(®) Sk. IV pielikuma III dalas 1.1. punktu.
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II PIELIKUMS

1l pielikumu groza 3adi:
(1) pielikuma 1.1.1. punkta c) apakSpunktu aizstaj ar sadu:

“c) salidzinot kriptografiskas kontrolsummas, parbauda, vai sastavdalu, atsevisku tehnisko vienibu, sistému vai, ja
piemérojams, to attiecigo saimju ievades datnes, ko izmanto simulacijai, atbilst tas sastavdalas, atseviskas
tehniskas vienibas, sistémas vai, ja piemérojams, attiecigas saimes ievades datiem, kurai pieskirts sertifikats;”;

(2) pielikuma 2.1. punktu groza $adi:
(a) punkta otras dalas b) apakSpunktu aizstdj ar sadu:

“b) vai pieradiSanas laika izmantotie procesi tiek tada pasa veida pieméroti visas razotnés, kuras razo ar attiecigo
pieméroSanas gadijumu saistitos transportlidzeklus;”;

(b) punkta treso dalu aizst3j ar adu:

“Otras dalas a) apak$punkta vajadzibam verifikacija ietver CO, emisiju un degvielas patérina noteik$anu vismaz
vienam transportlidzeklim no katras raZotnes, attieciba uz kuru ir iesniegts licences pieteikums.”;

(3) pielikuma 1. papildindjuma Iiedalu groza $adi:
(a) iedalas 1. punktu aizstdj ar sadu:
“1. Transportlidzekla razotja nosaukums un adrese:”;
(b) iedalas 3. punktu aizstdj ar sadu:
“3. Aptvertais pieméroSanas gadijums:”;
(4) pielikuma 2. papildindjuma I iedalas 0.1., 0.2. un 0.3. punktu aizstaj ar $adiem:
“0.1. Transportlidzekla razotaja nosaukums un adrese:

0.2. Razotnes un/vai montazas riipnicas, kuram simulacijas rika izmantosanas nolika ir izveidoti Komisijas Regulas
(ES) 2017/2400 (*) II pielikuma 1. punkta minétie procesi:

0.3. Aptvertais pieméroSanas gadijums:

() OVL 349, 29.12.2017., 1.1pp.".
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I PIELIKUMS
“[II PIELIKUMS
IEVADES INFORMACIJA SAISTIBA AR TRANSPORTLIDZEKLA RAKSTURLIELUMIEM
1. [levads

Saja pielikuma ir aprakstits to parametru saraksts, kas transportlidzekla razotajam janodrosina ievadei simulacijas
rika. Piemérojama XML shéma, ka arT datu pieméri ir pieejami specidlaja elektroniskaja izplatiSanas platforma.

Definicijas
(1) “Parametra ID” ir unikals identifikators, ko simulacijas rika izmanto konkrétam ievades parametram vai ievades

datu kopai.

(2) “Tips” ir parametra datu tips.

981 1T S rakstzimju seciba ISO 8859-1 kod&uma
[€0).35 1 R rakstzimju seciba ISO 8859-1 kod&uma, bez sakuma/beigu atstarpes
date oo, datums un laiks, izmantojot UTC laiku, $ada formata: GGGG-MM-DDTHH:MM:SSZ, kur

ar burtiem slipraksta apzimé fiksetas rakstzimes, piem., “2002-05-30T09:30:10Z"

Integer ..ceoveceeenecns vértiba, kuras datu tips ir vesels skaitlis, bez nullem skaitla sakuma, piem., “1 800"

6 1)

double, X ... dalskaitlis ar tiesi X cipariem aiz decimalzimes (“.") un bez nullém skaitla sakuma, piem.,
“double, 2”: “2 345,67”; “double, 4™ “45.6780”

(3) “Mervieniba” ir parametra fizikala mérvieniba.

(4) “Transportlidzekla korigéta faktiska masa” ir masa, kas noradita ka “transportlidzekla faktiska masa” saskana ar
Komisijas Regulu (ES) Nr. 1230/2012 (*), iznemot tvertni(-es), kas ir piepildita(-as) lidz vismaz 50 % no tas/to
ietilpibas. Skidrumu saturo$as sistémas ir piepilditas lidz 100 % no razotaja noraditas ietilpibas, iznemot notek-
tdenu sistémas, kuram japaliek tuksam.

Vidgji smago kravas automobilu ar kravas nodaljjumu, smago kravas automobilu ar kravas nodalfjumu un
vile§ju masu nosaka bez virsbiives un korigé ar neuzstadita standartaprikojuma papildu masu, ka noradits
4.3. punkta. Simulacijas riks automatiski pievieno standarta virsbiives, standarta puspiekabes vai standarta
piekabes masu, lai imitétu pabeigtu transportlidzekli vai pabeigtu transportlidzekli ar (pus)piekabi. Visas dalas,
kas ir uzmontétas uz un virs pamatramja, uzskata par virsbives dalam, ja tas ir uzstaditas tikai tapéc, lai
atvieglotu piekluvi virsbiivei, neatkarigi no dalam, kas nepiecieSamas nokomplektéta stavokla nosacijumu
izpildei.

Smagajiem autobusiem, kas ir primarie transportlidzekli, transportlidzekla korigéta faktiska masa nav piemé-
rojama, jo tipiskas masas vertibu pieskir simulacijas riks.

(5) “Integrétas virsbiives augstums” ir “Z” virziena noteikta starpiba starp integrétas virsbiives augstako atskaites
punktu “A” un zemako punktu “B” (sk. 1.attélu). Transportlidzekliem, kas atskiras no standarta gadijuma,
pieméro 3adus gadijumus (sk. 2. attelu).

1. Tpasais gadijums — divi [imeni: integrétas virsbGves augstums ir h1 un h2 vidéja veértiba, kur

— h1 ir starpiba starp punktu A, ko nosaka transportlidzekla skérsgriezuma pie pasazieru pirmo durvju talakas
malas, un punktu B;

— h2 ir starpiba starp punktu A un punktu B.
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2.7pasais gadijums — slips jumts: integrétas virsbiives augstums ir hl un h2 vidéja vértiba, kur

— h1 ir starpiba starp punktu A, ko nosaka transportlidzekla skérsgriezuma pie pasazieru pirmo durvju talakas
malas, un punktu B;

— h2 ir starpiba starp punktu A un punktu B.

3. pasais gadijums — ar dalju jumtu:

— integrétas virsbives augstumu nosaka jumta dala.
4. pasais gadijums — bez jumta:

— integrétas virsbiives augstums ir garenvirziena noteikta starpiba starp transportlidzekla augstako punktu
viena metra attdluma no prieksgja stikla vai, divstavu autobusa gadijuma, aug$éja priekséja stikla un
punktu B.

Visos citos gadijumos, uz kuriem neattiecas standarta vai 1.—4. ipasais gadijums, integrétas virsbiives augstums ir
starpiba starp transportlidzekla augstako punktu un punktu B. Sis parametrs attiecas tikai uz smagajiem
autobusiem.

1. attels

Integrétas virsbiives augstums — standarta gadijums

z

I A — augseéjais
atskaites punkts

VLCP

Integrétas
virsbaves
augstums

B—
¥ apak$éjais
atskaites

punkts
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2. attels

Integrétas virsbiives augstums — ipasie gadijumi

Standarta gadijums

1. Tpasais gadijums — divi Tmeni 2. 1pasais gadijums — slips

h T — T —
2 h, h, h,
() 0O 0O) 0O
A\ \J \J
3. Tpasais gadijums — ar daléju jumtu 4. Tpasais gadijums — bez jumta
im

(
" 0O L ®

N N

(6) Atskaites punkts “A” ir virsbives augstakais punkts (1. attéls). Virsbives un/vai konstrukcijas panelus, balstenus
iekartu, piem., HVAC sistému, uzstadiSanai, ltikas un lidzigus elementus nenem véra.

(7)  Atskaites punkts “B” ir virsbiives apakséjas aréjas malas zemakais punkts (1. attéls). Tadus elementus ka, piem.,
balstenus asu uzstadiSanai nenem véra.

(8) “Transportlidzekla garums” ir transportlidzekla gabarits saskana ar Regulas (ES) Nr. 1230/2012 I pielikuma
1. papildindjuma Itabulu. Turklat nonemamas kravas transportéSanas ierices, nenonemamas sakabes ierices
un citas nenonemamas argjas dalas, kas neietekmé pasazieru izmantojamo telpu, nenem véra. Sis parametrs
attiecas tikai uz smagajiem autobusiem.

(9) “Transportlidzekla platums” ir transportlidzekla gabarits saskana ar Regulas (ES) Nr.1230/2012 I pielikuma
1. papildinajuma II tabulu. No Siem noteikumiem atskiras un nav janem véra nonemamas kravas transporte-
Sanas ierices, nenonemamas sakabes ierices un citas nenonemamas aréjas dalas, kas neietekmé pasazieru
izmantojamo telpu.

=

(10) “Ieejas augstums nenolaista pozicija” ir gridas limenis pirmaja durvju atveré virs zemes, ko méra pie trans-
portlidzekla vistalak prieksa esosam durvim, kad transportlidzeklis ir nenolaista pozicija.

(11) “Degvielas elements” ir energijas parveidotajs, kas transformé kimisko energiju (pievadita energija) elektroener-
$ija (izvadita energija) vai otradi.

(12) “Degvielas elementa transportlidzeklis” jeb “FCV” ir transportlidzeklis, kas aprikots ar spéka parvadu, kura par
spekiekartas energijas parveidotaju(-iem) izmanto tikai degvielas elementu(-s) un elektromasinu(-as).

(13) “Degvielas elementa hibrida transportlidzeklis” jeb “FCHV” ir degvielas elementa transportlidzeklis, kas aprikots
ar spéka parvadu, kura par spékiekartas energijas akumuléSanas sistému izmanto vismaz vienu degvielas
uzglabasanas sistému un vismaz vienu atkartoti uzladéjamu elektroenergijas akumulésanas sistemu.
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(14) “Pilniba ICE transportlidzeklis” ir transportlidzeklis, kura visi spékiekartas energijas parveidotaji ir ieksdedzes
motori.

(15) “Elektromasina” jeb “EM” ir energijas parveidotajs, kas transformé elektroenergiju mehaniskaja energija un
otradi.

(16) “Energijas akumuléSanas sistéma” ir sistéma, kas akumulé energiju un atbrivo tadu pasu energijas veidu, kads
tika pievadits.

(17) “Spekiekartas energijas akumuléSanas sistema” ir speka parvada energijas akumuléSanas sistéma, kas nav periféra
ierice un kuras izvadito energiju tiesi vai netie$i izmanto transportlidzekla darbinasanas nolaka.

(18) “Spekiekartas energijas akumuléSanas sistémas kategorija” ir degvielas uzglabasanas sistéma, atkartoti uzladéama
elektroenergijas akumuléanas sistéma (REESS) vai atkartoti uzladéama mehaniskas energijas uzglabasanas
sistéma.

(19) “Lejpus” ir pozicija transportlidzekla spéka parvada, kas atrodas tuvak riteniem neka faktiska atskaites pozicija.

”

(20) “Transmisija” ir spéka parvada savienotie elementi mehaniskas energijas parvadei starp spekiekartas energijas
parveidotaju(-iem) un riteniem.

(21) “Energijas parveidotajs” ir sistéma, kur izvaditas energijas veids atSkiras no pievaditas energijas veida.

(22) “Spekiekartas energijas parveidotajs” ir spéka parvada energijas parveidotajs, kas nav periféra ierice un kura
izvadito energiju tie$i vai netiesi izmanto transportlidzekla darbinasanas nolika.

(23) “Spekiekartas energijas parveidotdja kategorija” ir iekSdedzes motors, elektromasina vai degvielas elements.
(24) “Energijas veids” ir elektroenergija, mehaniska energija vai kimiska energija (ieskaitot degvielas).

(25) “Degvielas uzglabasanas sistéma” ir spekiekartas energijas uzglabasanas sistéma, kas glaba kimisko energiju ka
Skidro vai gazveida degvielu.

(26) “Hibrida transportlidzeklis” jeb “HV” ir transportlidzeklis, kas aprikots ar spéka parvadu, kuram ir vismaz divu
dazadu kategoriju spékiekartas energijas parveidotaji un vismaz divu dazadu kategoriju spékiekartas energijas
akumulésanas sistémas.

(27) “Hibridelektrisks transportlidzeklis” jeb “HEV” ir hibrida transportlidzeklis, kura viens no spékiekartas energijas
parveidotajiem ir elektromasina un otrs ir iek§dedzes motors.

(28) “Serialais HEV” ir HEV ar spéka parvada arhitekttru, kura ICE darbina vienu vai vairakus elektroenergijas
parveides celus bez mehaniska savienojuma starp transportlidzekla ICE un riteniem.

(29) “Ieksdedzes motors” jeb “ICE” ir energijas parveidotajs, kurd notiek periodiska vai nepartraukta degvielas oksi-
désanas, kimisko energiju parveidojot mehaniskaja.

(30) “Hibridelektrisks transportlidzeklis ar argju uzladi” jeb “OVC-HEV” ir hibridelektrisks transportlidzeklis, ko var
uzladét no argja avota.

(31) “Paralélais HEV” ir HEV ar spéka parvada arhitektiru, kura ICE darbina tikai vienu mehaniski savienotu celu
starp transportlidzekla motoru un riteniem.

(32) “Periféras ierices” ir energiju patéréjosas, parveidojosas, uzglabajosas vai nodrosinosas ierices, kuras energiju tiesi
vai netie$i neizmanto transportlidzekla darbinasanas nolaka, bet kuras ir bitiskas spéka parvada darbibai.
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(33) “Speka parvads” ir transportlidzekla spekiekartas energijas akumuléSanas sistémas(-u), spekiekartas energijas
parveidotaja(-u) un transmisijas(-u) kopums, kas pievada mehanisko energiju riteniem transportlidzekla darbi-
nasanas noltka, un periféras ierices.

(34) “Pilniba elektrisks transportlidzeklis” jeb “PEV” ir mehaniskais transportlidzeklis, ka definéts Regulas (ES)
2018/858 3. panta 16. punkta, kas aprikots ar spéka parvadu, kura par spékiekartas energijas parveidotajiem
izmanto tikai elektromasinas un par spékickartas energijas akumuléSanas sisttmam izmanto tikai atkartoti
uzladgjamas elektroenergijas akumuléSanas sistémas, un/vai alternativi jebkadu citu lidzekli tiesai stravvadosai
vai induktivai elektroenergijas padevei no elektrotikla, kas mehaniskajam transportlidzeklim nodrosina vilces
energiju.

(35) “AugSpus” ir pozicija transportlidzekla spéka parvada, kas atrodas talak no riteniem neka faktiska atskaites
pozicija.

(36) “IEPC” ir integréta elektriska spéka parvada sastavdala saskana ar X.b pielikuma 2. punkta 36. apakspunktu.

(37) “I.tipa IHPC” ir integréta hibridelektriska transportlidzekla spéka parvada 1. tipa sastavdala saskana ar X.b pie-
likuma 2. punkta 38. apak$punktu.

3. levades parametru kopa

No 1.lidz 11. tabulai ir noraditas ievades parametru kopas, kas janodrosina attieciba uz transportlidzekla rakstur-
lielumiem. Atkariba no pieméroSanas gadijuma ir noteiktas dazadas kopas (vidgji smagie kravas automobili, smagie
kravas automobili un smagie autobusi).

Attieciba uz smagajiem autobusiem atskiras ievades parametri, kas janodro$ina primara transportlidzekla simulacijam
un pabeigta transportlidzekla vai vairakos posmos pabeigta transportlidzekla simulacijam. Pieméro $adus noteikumus.

— Primaro transportlidzeklu razotaji nodroSina visus parametrus, kas uzskaititi primara transportlidzekla sleja.

— Turklat primaro transportlidzeklu razotaji var nodrosinat papildu ievades parametrus, kuri saistiti ar pabeigtu vai
vairakos posmos pabeigtu transportlidzekli un kurus var noteikt jau $aja sakotnga posma. Saja gadijuma infor-
maciju par parametriem Manufacturer (P235), Manufacturer Address (P252), VIN (P238) un Date (P239) sniedz gan
ka primara transportlidzekla ievades parametru kopu, gan papildu ievades parametru kopu.

— Starpposma razotaji nodro$ina ievades parametrus, kuri attiecas uz pabeigtu vai vairakos posmos pabeigtu
transportlidzekli un kurus var noteikt $aja posma, un par kuriem tie ir atbildigi. Ja parametrs, kas jau iesniegts
iepriekséja razosanas posma, tiek atjauninats, ir janorada viss parametra statuss (piemérs: ja transportlidzeklim
tick pievienots otrs siltumsiknis, norada abu sistému tehnologiju). Informaciju par parametriem Manufacturer
(P235), Manufacturer Address (P252), VIN (P238) un Date (P239) starpposma razotaji sniedz visos gadjjumos.

— Vairakos posmos pabeigtu transportlidzeklu razotdji nodrosina ievades parametrus, kurus var noteikt $aja posma
un par kuriem tie ir atbildigi. lepriek$¢jos raZoSanas posmos iesniegto parametru vajadzigajiem atjauninajumiem
pieméro tos pasus noteikumus, kas attiecas uz starpposma razotdjiem. Informaciju par parametriem Manufacturer
(P235), Manufacturer Address (P252), VIN (P238), Date (P239) un Corrected Actual Mass (P038) sniedz visos
gadijumos. Lai varétu veikt vajadzigas simulacijas, konsolidétaja datu kopa par visiem raZo$anas posmiem ir
jabit ieklautai visai informacijai, kas noradita pabeigta transportlidzekla vai vairakos posmos pabeigta trans-
portlidzekla sleja.

— Razotaji, kas saistiti ar pabeigta transportlidzekla posmu, nodrosina visus ievades parametrus. Informaciju par
parametriem Manufacturer (P235), Manufacturer Address (P252), VIN (P238) un Date (P239) sniedz gan ka primara
transportlidzekla ievades parametrus, gan pabeigta transportlidzekla ievades parametrus.

— Parametru VehicleDeclarationType (P293) sniedz visos razoSanas posmos, kuros tieck nodrosinati jebkuri pabeigtam
vai vairakos posmos pabeigtam transportlidzeklim noraditie parametri.
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1. tabula

Ievades parametri “Vehicle/General”

S s |5, |22
£ | 2 EZ |SEZ
g | E=| 2% |23
2 | 22 | 28 |z &8
Parametra nosaukums | L 2TA0Elra Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce 8 & E 25 |8 8%
ID 3 £ S 238 |2 &5
£ 23| 883|285
B i =R I =
| R 2 E |HE S
£ |7 g |EZ
) & N ’§
Manufacturer P235 token [-] X X X X
Manufacturer P252 token [-] X X X X
Address
Model Commercial- | P236 token [-] X X X X
Name
VIN P238 token ] X X X X
Date P239 date time [-] Datums un laiks, kad | X X X X
izveidota ievades infor-
macija un ievades dati.
Legislative Category | P251 string [-] Atlautas vertibas: “N2”, | X X X X
“N3”, “M3”.
ChassisConfigura- P036 string [-] Atlautas vértibas: “Rigid | X X X
tion Lorry”, “Tractor”, “Van”,
“Bus”.
AxleConfiguration P037 string [-] Atlautas vértibas: X X X
“4 x 2" ‘4 x 2F,
“6 x 2“6 x4
“§ x 27, “8 x 4, kur
“4 x 2F attiecas uz
4 x 2 transportlidzek-
liem ar prieksgjo
dzenoso asi.
Articulated P281 boolean Saskana ar 3. panta X
37. punktu.
CorrectedActual- P038 int [ke] Atbilstosi  “transportli- | X X X
Mass dzekla korigétajai faktis-
kajai masai”, ka noradits
2. punkta 4. apakspun-
kta.
TechnicalPermissib- P041 int [ke] Saskana ar Regulas (ES) | X X X X
leMaximum Laden- Nr. 1230/2012 2. panta
Mass 7. punktu.
IdlingSpeed P198 int [1/min.] | Saskapa ar 7.1. punktu.| X X X

Attieciba uz PEV ievade
nav nepiecieSama.
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primarais

Parametra

Parametra nosaukums D

Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce

automobili
transportlidzeklis)

Smagie kravas automobili
Vidgji smagie kravas
Smagie autobusi (pabeigts
vai vairakos posmos pabeigts
transportlidzeklis)

Smagie autobusi (

>
>
>

RetarderType P052 string [-] Atlautas vértibas: “None”,
“Losses included in Gear-
box”, “Engine Retarder”,
“Transmission Input
Retarder”, “Transmission
Output Retarder”, “Axle-
gear Input Retarder”.

Vertiba “Axlegear Input
Retarder” ir piemérojama
tikai speka parvada arhi-
tektaram “E3”, “S3”, “S-
[EPC” un
“E-IEPC”.

RetarderRatio P053 double, 3 [-] Pieauguma  koeficients | X X X
saskana ar VI pielikuma
2. tabulu.

AngledriveType P180 string [-] Atlautas vértibas: “None”, | X X X
“Losses included in Gear-
box”, “Separate Angledri-
ve”.

PTOShafts  Gear- | P247 string [-] Atlautas vértibas: “none”, | X
Wheels (1) “only the drive shaft of
the PTO”, “drive shaft
andfor up to 2 gear
wheels”,  “drive  shaft
andfor more than 2
gear wheels”, “only one
engaged gearwheel
above oil level”, “PTO
which includes 1 or
more additional gear-
mesh(es), without
disconnect clutch”.

PTOOther P248 string [-] Atlautas vértibas: “none”, | X
Elements () “shift claw, synchroniser,
sliding gearwheel”,
“multi-disc clutch”,
“multi-disc ~ clutch, oil

pump”.

Certification P261 token [-] Pieméro tikai tada gadi-| X X X
NumberEngine juma, ja  sastavdala
atrodas transportlidzekli.
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Parametra nosaukums

Parametra
ID

Tips

Meérvieniba

Apraksts/atsauce

Smagie kravas automobili

;

Vidgji smagie kravas
automobili

primarais

transportlidzeklis)

Smagie autobusi (

Smagie autobusi (pabeigts
vai vairakos posmos pabeigts

transportlidzeklis)

CertificationNum-
berGearbox

P262

token

Pieméro tikai tada gadi-
juma, ja  sastavdala
atrodas  transportlidzekli
un ir sniegti sertificéti
ievades dati.

>

>

CertificationNum-
berTorqueconverter

P263

token

Pieméro tikai tada gadi-
juma, ja  sastavdala
atrodas transportlidzekli
un ir sniegti sertificéti
ievades dati.

CertificationNum-
berAxlegear

P264

token

Pieméro tikai tada gadi-
jumd, ja  sastavdala
atrodas transportlidzekli
un ir sniegti sertificéti
ievades dati.

CertificationNum-
berAngledrive

P265

token

Attiecas uz  sertificétu
ADC  sastavdalu, kas
uzstadita lenka parvada
pozicija.

Pieméro tikai tada gadi-
juma, ja  sastavdala
atrodas  transportlidzekli
un ir sniegti sertificéti
ievades dati.

CertificationNum-
berRetarder

P266

token

Piemero tikai tada gadi-
juma, ja  sastavdala
atrodas  transportlidzekli
un ir sniegti sertificéti
ievades dati.

Certification
NumberAirdrag

P268

token

Pieméro tikai tada gadi-
juma, ja ir sniegti sertifi-
ceti ievades dati.

AirdragModified-
Multistage

P334

boolean

levade nepiecieSama
visos razoSanas posmos
péc pirma ieraksta par
aerodinamiskas  pretes-
tibas sastavdalu.

Ja parametrs ir iestafits
ka “patiess”, nenodro-
$inot sertificétu aerodina-
miskas pretestibas sastav-
dalu, simulacijas  riks
pieméro standartvertibas
saskana ar VII pieliku-
mu.

Certification
NumberlEPC

P351

token

Piemero tikai tada gadi-
juma, ja  sastavdala
atrodas  transportlidzekli
un ir sniegti sertificéti
ievades dati.
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£ | £ EZ |28z
g | E=| 2% |&3%
Parametra . I b %ﬁ s E gE
Parametra nosaukums D Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce g E | B2 |[8E8%
= g Q S0 |2 &2
i >3 | 25 |28%
25 | o3 |ges
& | = = | 5 S
& £ |53
s g
ZeroEmissionVe- P269 boolean [] Ka noteikts 3. panta| X X X
hicle 15. punkta.
VocationalVehicle P270 boolean [-] Saskana ar Regulas (ES) | X
2019/1242 3. panta
9. punktu.
NgTankSystem P275 string [-] Atlautas vértibas: “Com- | X X X
pressed”, “Liquefied”.
Attiecas tikai uz trans-
portlidzekliem ar moto-
riem, kurus darbina ar
“NG PI’ un “NG (I
veida degvielu (P193).
Ja transportlidzekli ir
abas tvertnu sistémas,
simulacijas rika ka ievadi
deklaré sistému, kas spgj
saturét lielaku degvielas
energijas daudzumu.
Sleepercab P276 boolean [-] X
ClassBus P282 string [-] Atlautas  vértibas:  “T", X
I+, CA”, I, “TI+ID,
‘", “B” saskapa ar
ANO Noteikumu
Nr. 107 2. punktu.
NumberPassenger- P283 int [-] Pasazieru sédvietu skaits, X
sSeatsLowerDeck iznemot  vaditaja un
apkalpes sédvietas.
Divstavu transportli-
dzekla gadijuma So para-
metru izmanto, lai dekla-
rétu  pasazieru sédvietu
skaitu apaksstava. Vien-
stava  transportlidzekla
gadijuma o parametru
izmanto, lai deklarétu
pasazieru sédvietu
kopgjo skaitu.




L 212/36 Eiropas Savienibas Oficialais Vestnesis 12.8.2022.

primarais

Parametra

Parametra nosaukums D

Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce

automobili
transportlidzeklis)

Smagie kravas automobili
Vidgji smagie kravas
Smagie autobusi (pabeigts
vai vairakos posmos pabeigts
transportlidzeklis)

Smagie autobusi (

>

NumberPassengers- P354 int [-] Stavo3o pasazieru regis-
StandingLowerDeck trétais skaits.

Divstavu transportli-
dzekla gadijuma 3o para-
metru izmanto, lai dekla-
rétu stavoSo pasaZieru
registréto  skaitu apaks-
stava. Vienstava trans-
portlidzekla gadijuma So
parametru izmanto, lai
deklarétu stavoso pasa-
zieru registréto kopéjo
skaitu.

NumberPassenger- P284 int [-] Pasazieru sédvietu skaits, X
sSeatsUpperDeck iznemot  vaditaja un
apkalpes sédvietas,
divstavu transportli-
dzekla augsstava.
Vienstava  transportli-
dzekliem ki  ievadi
norada “0”.

NumberPassengers- P355 int [-] Stavo$o pasazieru regis- X
StandingUpperDeck trétais  skaits  divstavu
transportlidzekla  augs-
stava.

Vienstava  transportli-
dzekliem  ka  ievadi
norada “0”.

BodyworkCode P285 int [-] Atlautas vértibas: “CA”, X
“CB”, “CC”, “CD”, “CE”,
“CF”, “CG”, “CH”, “CrI’,
“C]” saskana ar Regulas
(ES) 2018/585 I pieli-
kuma C dalas
3. punktu.

Ja autobusa $asijas trans-
portlidzekla kods ir CX,
$o parametru neievada.

LowEntry P286 boolean [] “Zema ieeja”  saskana X
ar I pielikuma 1.2.2.3.
punktu.

HeightIntegrated- P287 int [mm] | Saskana ar 2. punkta X
Body 5. apakspunktu.

VehicleLength P288 int [mm] | Saskapna ar 2. punkta X
8. apakspunktu.
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g | 2= | &% |53
Parametra . L - g;a = |3 E=
Parametra nosaukums D Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce g E | B2 |[8E8%
= g Q 990 |2 %9
2 | g5 | 2L (8%
2 3 S |2 S
g | £ e |57
& 5 |53
i =
VehicleWidth P289 int [mm] | Saskana ar 2. punkta X
9. apakspunktu.
EntranceHeight P290 int [mm] | Saskana ar 2. punkta X
10. apakspunktu.
DoorDriveTechno- P291 string [-] Atlautas vértibas: “pneu- X
logy matic”, “electric”,
“mixed”.
Cargo volume P292 | double, 3 [m’] Attiecas tikai uz trans- X
portlidzekliem ar Sasijas
konfiguraciju “van”.
VehicleDeclaration- P293 string [-] Atlautas vertibas: “inte- X
Type rim”, “final”.
VehicleTypeAppro- P352 token [-] Transportlidzekla kopgja | X X X
valNumber tipa apstiprinajuma
numurs.
Transportlidzekla indivi-
duala apstiprinajuma
gadijuma — transportli-
dzekla individuala apstip-
rinajuma numurs.

(") Ja transmisijai ir pievienotas vairakas PTO, deklaré tikai sastavdalu ar lielakajiem zudumiem saskana ar IX pielikuma
3.6. punktu, nemot véra kritériju “PTOShaftsGearWheels” un “PTOShaftsOtherElements” kombinaciju.

2. tabula

Ievades parametri “Vehicle/AxleConfiguration” katrai ritenu asij

2 |gb
Z g _ |38
S | 2 EZ |2z
= = BN | an
Q (S =9 [T o gw
Parametra E oE | 3 = Z g =
Parametra nosaukums Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce o e | 2 |2 8F
ID < s & 9o |2 &2
= g 9 59 |22
E | Es| e |54
< = 8 v |YiE S
.2 L) ThE | BRE E
&0 = o s'S
SEE
S @ g
Twin Tyres P045 boolean [] X X X
Axle Type P154 string [-] Atlautas veértibas: “Vehic- | X X X
leNonDriven”, “VehicleD-
riven”.
Steered P195 boolean Tikai aktivas vadamas | X X X
asis deklaré ka “steered”.
Certification P267 token [-] X X X
NumberTyre
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3.un 3.atabula ir doti ievades parametru saraksti attieciba uz paligiericém. Tehniskas definicijas $o parametru
noteiksanai ir dotas IX pielikuma. Parametra ID izmanto, lai nodro$inatu skaidru atsauci starp III un IX pielikuma
noraditajiem parametriem.

3. tabula

Ievades parametri “Vehicle/Auxiliaries” vidéji smagajiem kravas automobiliem un smagajiem kravas automobiliem

Parametra

Parametra nosaukums D

Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce

EngineCoolingFan/Technology P181 | string [-] Atlautas vertibas: “Crankshaft mounted - Electronically controlled
visco clutch”, “Crankshaft mounted - Bimetallic controlled visco
clutch”, “Crankshaft mounted - Discrete step clutch”, “Crankshaft
mounted - On/off clutch”, “Belt driven or driven via transmission
- Electronically controlled visco clutch”, “Belt driven or driven via
transmission - Bimetallic controlled visco clutch”, “Belt driven or
driven via transmission - Discrete step clutch”, “Belt driven or
driven via transmission - Onfoff clutch”, “Hydraulic driven -
Variable displacement pump”, “Hydraulic driven - Constant
displacement pump”, “Electrically driven - Electronically control-
led”.

SteeringPump|Technology P182 | string [-] Atlautas vértibas: “Fixed displacement”, “Fixed displacement with
elec. control”, “Dual displacement”, “Dual displacement with elec.
control”, “Variable displacement mech. controlled”, “Variable
displacement elec. controlled”, “Electric driven pump”, “Full elec-
tric steering gear”.

Attieciba uz PEV vai HEV ar spéka parvada konfiguraciju “S” vai
“S-IEPC” saskapa ar 10.1.1. punktu vienigas atlautas vértibas ir
“Electric driven pump” un “Full electric steering gear”.

NepiecieSams atsevisks ieraksts katrai aktivai vadamai ritenu asij.

» o«

ElectricSystem/Technology P183 | string [-] Atlautas vértibas: “Standard technology”, “Standard technology -
LED headlights, all”.

PneumaticSystem/Technology P184 | string [-] Atlautas vértibas: “Small”, “Small + ESS”, “Small + visco clutch”,
“Small + mech. clutch”, “Small + ESS + AMS”, “Small + visco clutch
+ AMS”, “Small + mech. clutch + AMS”, “Medium Supply 1-stage”,
“Medium Supply 1-stage + ESS”, “Medium Supply 1-stage + visco
clutch”, “Medium Supply 1-stage + mech. clutch”, “Medium Supply
1-stage + ESS + AMS”, “Medium Supply 1-stage + visco clutch +
AMS”, “Medium Supply 1-stage + mech. clutch + AMS”, “Medium
Supply 2-stage”, “Medium Supply 2-stage + ESS”, “Medium Supply
2-stage + visco clutch” , “Medium Supply 2-stage + mech. clutch”,
“Medium Supply 2-stage + ESS + AMS”, “Medium Supply 2-stage +
visco clutch + AMS”, “Medium Supply 2-stage + mech. clutch +
AMS”, “Large Supply”, “Large Supply + ESS”, “Large Supply +
visco clutch”, “Large Supply + mech. clutch’, “Large
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Parametra nosaukums

Parametra
ID

Tips

Meérvieniba

Apraksts/atsauce

Supply + ESS + AMS”, “Large Supply + visco clutch + AMS”, “Large
Supply + mech. clutch + AMS”, “Vacuum pump”, “Small + elec.
driven”, “Small + ESS + elec. driven”, “Medium Supply 1-stage +
elec. driven”, “Medium Supply 1-stage + AMS + elec. driven”,
“Medium Supply 2-stage + elec. driven”, “Medium Supply 2-stage
+ AMS + elec. driven”, “Large Supply + elec. driven”, “Large Supply +
AMS + elec. driven”, “Vacuum pump + elec. driven”.

Attieciba uz PEV atlautas vértibas ir tikai “elec. driven” tehnologijas.

HVAC|Technology

P185

string

[-] Atlautas vértibas: “None”, “Default”.

3.a tabula

Ievades parametri “Vehicle/Auxiliaries” smagajiem autobusiem

Parametra nosaukums

Parametra
ID

Tips

Meérvieniba

Apraksts/atsauce

primarais

(

Smagie autobusi
transportlidzeklis)

Smagie autobusi (pabeigts

vai vairakos posmos

pabeigts
transportlidzeklis)

EngineCoolingFan/Technology

P181

string

Atlautas vértibas: “Crankshaft mounted -
Electronically controlled visco clutch”,
“Crankshaft  mounted -  Bimetallic
controlled  visco clutch”, “Crankshaft
mounted - Discrete step clutch 2 stages”,
“Crankshaft mounted - Discrete step
clutch 3 stages”, “Crankshaft mounted -
On/oft clutch”, “Belt driven or driven via
transmission - Electronically controlled
visco clutch”, “Belt driven or driven via
transmission - Bimetallic controlled visco
clutch”, “Belt driven or driven via trans-
mission - Discrete step clutch 2 stages”,
“Belt driven or driven via transmission -
Discrete step clutch 3 stages”, “Belt driven
or driven via transmission - On/off
clutch”, “Hydraulic driven - Variable
displacement pump”, “Hydraulic driven -
Constant displacement pump”, “Electrically
driven - Electronically controlled”.

SteeringPump/Technology

P182

string

Atlautas vértibas: “Fixed displacement”,
“Fixed displacement with elec. control”,
“Dual displacement”, “Dual displacement
with elec. control”, “Variable displacement
mech. controlled”, “Variable displacement
elec. controlled”, “Electric driven pump”,
“Full electric steering gear”.




L 212/40

Eiropas Savienibas Oficialais Véstnesis

12.8.2022.

Parametra nosaukums

Parametra
ID

Tips

Meérvieniba

Apraksts/atsauce

primarais

(

Smagie autobusi
transportlidzeklis)

Smagie autobusi (pabeigts
vai vairakos posmos
pabeigts
transportlidzeklis)

Attieciba uz PEV vai HEV ar spéka
parvada konfiguraciju “S” vai “S-IEPC”
saskana ar 10.1.1. punktu atlautas
vértibas ir tikai “Electric driven pump” un
“Full electric steering gear”.

NepiecieSams  atsevisks ieraksts katrai
aktivai vadamai ritenu asij.

ElectricSystem/AlternatorTechno-

logy

P294

string

Atlautas vértibas: “conventional”, “smart”,
“no alternator”.

Viens ieraksts katram transportlidzeklim.
Pilniba ICE transportlidzekliem atlautas
vértibas ir tikai “conventional” un “smart”.
Attieciba uz HEV ar speka parvada konfi-
guraciju  “S” vai “S-IEPC” saskana ar
10.1.1. punktu atlautas veértibas ir tikai
“no alternator” un “conventional”.

ElectricSystem/SmartAlternator-
RatedCurrent

P295

integer

Atsevisks ieraksts katram viedajam mains-
travas generatoram.

ElectricSystem/SmartAlternator-
RatedVoltage

P296

integer

Atlautas vértibas: “12”, “24”, “48”.
Atsevisks ieraksts katram viedajam mains-
travas generatoram.

ElectricSystem/SmartAlternator-
BatteryTechnology

pP297

string

Atlautas vértibas: “lead-acid battery -
conventional”, “lead-acid battery —~AGM”,
“lead-acid battery — gel”, “li-ion battery -
high power”, “li-ion battery - high energy”.
Atsevisks ieraksts katrai akumulatoru bate-
rijai, kas uzladéta, izmantojot vieda mains-
travas generatora sistému.

ElectricSystem/SmartAlternator-
BatteryNominalVoltage

P298

integer

[V]

Atlautas vértibas: “12”, “24”, “48”.

Ja akumulatoru baterijas ir konfigurétas
virkné (piem., divas 12V vienibas 24V
sistéma), norada atsevisku akumulatoru
bateriju vienibu faktisko nominalo sprie-
gumu (3aja pieméra — 12V).

Atsevisks ieraksts katrai akumulatoru bate-
rijai, kas uzladéta, izmantojot vieda mains-
travas generatora sistému.




12.8.2022.

Eiropas Savienibas Oficialais Véstnesis

L 212/41

= =28 =
2,328 2
EES|g S52
Parametra nosaukums Paralrlrjletra Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce i 'é 'Tg _é é '_;g; 'Tg
PeglEseg
e Elgs 3
© 5|8y B
s>
=)
w
ElectricSystem/SmartAlternator- P299 | integer [Ah] | Atsevisks ieraksts katrai akumulatoru bate- | X
BatteryRatedCapacity rijai, kas uzladéta, izmantojot vieda mains-
travas generatora sistému.
ElectricSystem/SmartAlternator- P300 | string [-] Atlautas vértibas: “with DCDC converter”. | X
CapacitorTechnology Atsevigks ieraksts katram kondensatoram,
kas uzladets, izmantojot vieda mainstravas
generatora sistému.
ElectricSystem/SmartAlternator- P301 | integer [F] Atsevisks ieraksts katram kondensatoram, | X
CapacitorRatedCapacitance kas uzladéts, izmantojot vieda mainstravas
generatora sistému.
ElectricSystem/SmartAlternator- P302 | integer [V] Atsevisks ieraksts katram kondensatoram, | X
CapacitorRatedVoltage kas uzladets, izmantojot vieda mainstravas
generatora sistému.
ElectricSystem/SupplyFromHEV- P303 | boolean [-] X
Possible
ElectricSystem/InteriorlightsLED P304 | boolean [-] X
ElectricSystem/Dayrunningligh- P305 | boolean [-] X
tsLED
ElectricSystem/PositionlightsLED P306 | boolean [-] X
ElectricSystem/BrakelightsLED P307 | boolean [-] X
ElectricSystem/HeadlightsLED P308 | boolean [-] X
PneumaticSystem/SizeOfAirSup- P309 | string [-] Atlautas vértibas: “Small”, “Medium Supply | X
ply 1-stage”, “Medium Supply 2-stage”, “Large
Supply 1-stage”, “Large Supply 2-stage”,
“not applicable”.
Kompresora piedzinai ar vértibu electrically
norada “not applicable” (“nepieméro”).
Attieciba uz PEV ievade nav nepiecieSama.
PneumaticSystem/Compressor- P310 | string [-] Atlautas vértibas: “mechanically”, “electri- | X
Drive cally”.
Attieciba uz PEV atlauta vértiba ir tikai
“electrically”.
PneumaticSystem/Clutch P311 | string [-] Atlautas vértibas: “none”, “visco”, “mecha- | X

nically”.
Attieciba uz PEV ievade nav nepiecieSama.
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PneumaticSystem/SmartRegenera- | P312 | boolean [-] X
tionSystem
PneumaticSystem/SmartCompres- | P313 | boolean [-] Attieclba uz PEV vai HEV ar speka | X
sionSystem parvada konfiguraciju “S” vai “S-IEPC”
saskana ar 10.1.1. punktu ievade nav
nepiecieSama.
PneumaticSystem/Ratio P314 | double, 3 [-] Kompresora piedzinai ar vertibu electrically | X
Compressor ToEngine norada “0.000”.
Attieciba uz PEV ievade nav nepiecieSama.
PneumaticSystem/Air suspension [ P315 | string [-] Atlautas vertibas: “mechanically”, “electro- | X
control nically”.
PneumaticSystem/SCRReagen- P316 | boolean [-] X
tDosing
HVAC/SystemConfiguration P317 |int [-] Atlautas vértibas: no “0” lidz “10”. X
Nepabeigtas HVAC  sistémas gadijuma
norada “0”. Pabeigtiem vai vairakos
posmos pabeigtiem  transportlidzekliem
veértibu “0” nepieméro.
HVAC|  HeatPumpTypeDriver- | P318 | string [-] Atlautas veértibas: “none”, “not applicable”, X
CompartmentCooling “R-744”, “non R-744 2-stage”, “non R-744
3-stage”, “non R-744 4-stage”, “non R-744
continuous”.
Vertibu  “not  applicable” (“nepieméro”)
deklaré HVAC sistémas 6. un 10. konfi-
guracijai, kur siltumapgadi nodrosina pasa-
zieru nodaljjuma esosais siltumstknis.
HVAC|  HeatPumpTypeDriver- [ P319 | string [-] Atlautas vértibas: “none”, “not applicable”, X
CompartmentHeating “R-744”, “non R-744 2-stage”, “non R-744
3-stage”, “non R-744 4-stage”, “non R-744
continuous”.
Vértibu  “not  applicable”  (“nepieméro”)
deklare HVAC sistémas 6. un 10. konfi-
guracijai, kur siltumapgadi nodrosina pasa-
zieru nodaljjuma esoais siltumsiknis.
HVAC| HeatPumpTypePassenger- | P320 | string [-] Atlautas vértibas: “none”, “R-744”, “non R- X

CompartmentCooling

744 2-stage”, “non R-744 3-stage”, “non
R-744 4-stage”, “non R-744 continuous”.
Ja ir vairaki siltumstkni ar atskirigam
pasazieru nodalijuma gaisa dzeséSanas
tehnologijam, deklaré dominéjoso tehno-
logiju (piem., atkariba no pieejamas jaudas
vai vélama lietojuma).
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HVAC| HeatPumpTypePassenger- | P321 | string [-] Atlautas vértibas: “none”, “R-744”, “non R- X
CompartmentHeating 744 2-stage”, “non R-744 3-stage”, “non
R-744 4-stage”, “non R-744 continuous”.
Ja ir vairaki siltumstkni ar atskirigam
pasazieru nodalijuma apsildes tehnologi-
jam, deklare domingjoso tehnologiju
(piem., atkariba no pieejamas jaudas vai
vélama lietojuma).
HVAC/AuxiliaryHeaterPower P322 | integer [W] Ja paligsilditajs nav uzstadits, ieraksta “0”. X
HVAC/Double glazing P323 | boolean [-] X
HVAC/AdjustableCoolantTher- P324 | boolean [-] X
mostat
HVAC/AdjustableAuxiliaryHeater | P325 | boolean [-] X
HVAC|/EngineWasteGasHeatEx- P326 | boolean [-] Attieciba uz PEV ievade nav nepiecieSama. | X
changer
HVAC|/SeparateAirDistribution- P327 | boolean [-] X
Ducts
HVAC/WaterElectricHeater P328 | boolean [-] levade nepiecieSama tikai attieciba uz HEV X
un PEV.
HVAC/AirElectricHeater P329 | boolean [-] levade nepiecieSama tikai attieciba uz HEV X
un PEV.
HVAC|OtherHeating Technology | P330 | boolean [-] levade nepiecieSama tikai attieciba uz HEV X

un PEV.
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4. tabula

Ievades parametri “Vehicle/EngineTorqueLimits” katram parnesumam (neobligati)

<
o & 2
= =
2 ©» - |8 <S 8
£ |2 |B_Z|8E=
) ] 2 Y=o %
. = Sz |88z &35
Parametra . Mervie- = v D S 3= 3 v &
Parametra nosaukums Tips E Apraksts/atsauce o = |SEE|2 S 3
ID niba & FE oS8l g
= E3 |maa|ls €8
< o — =
[ = TS 9| 83
R - = |E Sle > %}o
2 3 RET - [0 =
o0 = s > 2
< = = e}
=) » 8
> (=9
Gear P196 integer | [-] Ja ir piemérojami ar | X X X
transportlidzekli ~sais-
titi motora  griezes
momenta  ierobezo-
jumi  saskapa  ar
6. punktu, janorada
tikai parnesumu skaits.
MaxTorque P197 integer | [Nm] X X X
5. tabula

Ievades parametri transportlidzekliem, kuri atbrivoti no 9. panta noteiktajam prasibam

= —_
— o2
%‘ 172} o— > gb %) '_?é
< 1] et (5]
Parametra . Meérvie- b= i = =z &8
Parametra nosaukums Tips _ Apraksts/atsauce o %S |TEE|2 4 2
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< = < <
5 5 &
Manufacturer P235 token [-] X X
ManufacturerAddress P252 token [-] X X X X
Model Commercial- P236 token [] X X X X
Name
VIN P238 | token [] X X X
Date P239 date- [[] | Datums un laiks, kad
Time izveidota ievades infor-
macija un ievades dati.
LegislativeCategory P251 string [[] | Atlautas vertibas: “N2”, | X X X X
“N3”, “M3".
ChassisConfiguration P036 string [[] | Atlautas vertl- | X X X
bas:  “Rigid Lorry”,
“Tractor”, “Van”, “Bus”.
AxleConfiguration P037 string [-] | Atlautas vértibas: X X X
“4 x4 x 2P,
“6 x 2, %6 x 4
“§ x 27, “8 x 4, kur
“4 x 2F attiecas uz
4 x 2 transportlidzek-
liem ar  prieksgo
dzenogo asi.
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Articulated P281 boolean Saskanpa ar $is regulas X
[ pielikuma doto defi-
niciju.
CorrectedActualMass P038 int [kg] | Atbilstosi “transportli- [ X X X
dzekla korigétajai
faktiskajai masai”, ka
noradits 2. iedalas
4. punkta.
TechnicalPermissibleMa- | P041 int [kg] | Saskana ar Regulas | X X X X
ximumLadenMass (ES) Nr. 1230/2012
2. panta 7. punktu.
ZeroEmissionVehicle P269 boolean [[] | Ka noteikts 3. panta | X X X
15. punkta.
Sleepercab P276 boolean [-] X
ClassBus P282 string [[] | Atlautas vértibas: “I”, X
“I+I17, “A”, “117, “I+10D7,
“MI”, “B” saskana ar
ANO Noteikumu
Nr. 107 2. punktu.
NumberPassengersSeat- | P283 int [[] | Pasazieru sédvietu X
sLowerDeck skaits, iznemot vadi-
taja  un  apkalpes
sédvietas.
Divstavu  transportli-
dzekla gadijuma 3o
parametru  izmanto,
lai deklarétu pasazieru
sédvietu skaitu apaks-
stava. Vienstava trans-
portlidzekla gadjjuma
$o parametru izmanto,
lai deklarétu pasazieru
sédvietu kopgjo skaitu.
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Parametra Tivs Mervie-
D p niba

primarais

Parametra nosaukums Apraksts/atsauce

(

Smagie kravas automobili
Vidgji smagie kravas
automobili
Smagie autobusi
transportlidzeklis)
Smagie autobusi (pabeigts un
vairakos posmos
pabeigts transportlidzeklis)

>

NumberPassengersStan- | P354 int [[] | Stavoso pasaZieru
dingLowerDeck registrétais skaits.

Divstavu  transportli-
dzekla gadijuma 3o
parametru  izmanto,
lai deklarétu stavoso
pasazieru  registréto
skaitu apaksstava.
Vienstava  transportli-
dzekla gadijuma 3o
parametru  izmanto,
lai deklarétu stavoso
pasazieru  registréto
kopgjo skaitu.

NumberPassengersSeat- | P284 int [-[] | Pasazieru sédvietu X
sUpperDeck skaits, iznemot vadi-
taja un  apkalpes
sédvietas, divstavu
transportlidzekla augs-
stava.

Vienstava transportli-
dzekliem ka ievadi
norada “0”.

NumberPassengersStan- | P355 int [[] | Stavoso pasazieru X
dingUpperDeck registrétais skaits
divstavu  transportli-
dzekla augsstava.
Vienstava transportli-
dzekliem ka ievadi
norada “0”.

BodyworkCode P285 int [[] | Atlautas vértibas: “CA”, X
“CB”, “CC”, “CD”, “CE”,
“CF”, “CG”, “CH”, “CT”,
“CJ” saskana ar Regulas
(ES) 2018585 1 pieli-
kuma C dalas
3. punktu.

LowEntry P286 boolean [[] | “Zema ieeja” saskana X
ar I pielikuma
1.2.2.3. punktu.

HeightIntegratedBody p287 int [mm] | Saskana ar 2. punkta X
5. apakspunktu.
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Parametra nosaukums

Parametra
ID

Tips

Meérvie-
niba

Apraksts/atsauce

Smagie kravas automobili

Vidgji smagie kravas

automobili

Smagie autobusi

primarais

(

transportlidzeklis)

Smagie autobusi (pabeigts un

vairakos posmos
pabeigts transportlidzeklis)

SumNetPower

P331

int

Visu ar transportli-
dzekla transmisiju vai
riteniem saistito ener-
gijas  parveidotaju
pozitivas  dzingjspeka
jaudas maksimala
iespgjama summa.

>

Technology

P332

string

Saskana ar 1. papildi-
najuma 1. tabulu.
Atlautas vértibas:
“Dual-fuel vehicle
Article 9 exempted”,
“In-motion  charging
Article 9 exempted”,
“Multiple powertrains
Article 9 exempted”,
“FCV Article 9 exem-
pted”, “H2 ICE Article
9 exempted’, “HEV
Article 9 exempted”,
“PEV Article 9 exem-
pted”, “HV Article 9
exempted”.

Ievades parametri “Advanced driver assistance systems”

6. tabula

Parametra nosaukums

Parametra
ID

Tips

Meérvie-
niba

Apraksts/atsauce

Smagie kravas automobili

Vidgji smagie kravas

automobili

Smagie autobusi

primarais

(

transportlidzeklis)

Smagie autobusi (pabeigts un

vairakos posmos
pabeigts transportlidzeklis)

EngineStopStart

pP271

boolean

Saskana 8.1.1.

punktu.

ar

levade  nepiecieSama
tikai pilniba ICE trans-
portlidzekliem un
HEV.

>

>

EcoRollWithoutEngineS-
top

p272

boolean

Saskana ar

8.1.2. punktu.

lIevade  nepiecieSama
tikai pilniba ICE trans-
portlidzekliem.
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Parametra nosaukums

Parametra
ID

Tips

Meérvie-
niba

Apraksts/atsauce

Smagie kravas automobili

Vidgji smagie kravas

automobili

primarais

(

Smagie autobusi
transportlidzeklis)

Smagie autobusi (pabeigts un

vairakos posmos
pabeigts transportlidzeklis)

EcoRollWithEngineStop

pP273

boolean

Saskana ar
8.1.3. punktu.

lIevade  nepiecieS$ama
tikai pilniba ICE trans-
portlidzekliem.

<

>

PredictiveCruiseControl

P274

string

Saskana ar
8.1.4. punktu, atlautas
vértibas: “1,2”, “1,2,3".

APTEcoRollReleaseLoc-
kupClutch

P333

boolean

Attiecas tikai uz APT-S
un APT-P parnesumu
karbam  kopa  ar
jebkuru ekorites
funkciju. Iestatit ka
“patiesu”, ja
8.1.2. punkta noteikta
funkcionalitate (2) ir
domingjosais  ekorites
reZims.

lIevade  nepiecieSama
tikai pilniba ICE trans-
portlidzekliem.

7. tabula

Vispargjie ievades parametri HEV un PEV transportlidzekliem

Parametra nosaukums

Parametra
ID

Tips

Meérvie-
niba

Apraksts/atsauce

Smagie kravas automobili

Vidgji smagie kravas

automobili

primarais

(

Smagie autobusi
transportlidzeklis)

Smagie autobusi (pabeigts

vai vairakos posmos
pabeigts transportlidzeklis)

ArchitecturelD

P400

string

Saskana ar
10.1.3. punktu
ir  atlautas
ievades vértibas:
“E27, “E3”,
“E-IEPC”, “P17,
“P2.5”,  “P3”,
“S27, “S37,
“S-IEPC”

sadas

“E4”,
“P27,
“P4”,
“S47,

OvcHev

P401

boolean

Saskana ar 2. punkta
31. apaks$punktu.
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MaxChargingPower P402 integer [W] |Ka ievadi simulacijas | X X X
rika  deklaré atlauto
maksimalo uzlades
jaudu transportli-
dzeklim  ar  argu
uzladi.
Attiecas tikai uz gadi-
jumiem, kad parametrs
“OvcHev” ir iestatits ka
“patiess”.
8. tabula
Ievades parametri katrai elektromasinas pozicijai
(pieméro tikai tada gadjjuma, ja sastavdala atrodas transportlidzekli)
Parametra . Meérvie-
Parametra nosaukums D Tips niba Apraksts/atsauce

PowertrainPosition P403 string [[] | EM porzicija transportlidzekla speka parvada saskana
ar 10.1.2. un 10.1.3. punktu.

Atlautas vertibas: “17, “27, “2.5”, “3”, “4”, “GEN".
Katra spéka parvada ir atlauta tikai viena EM pozi-
cija, iznemot arhitektaru “S”. Arhitektdirai “S” ir vaja-
dziga EM pozicija “GEN” un papildus vél viena EM
pozicija — “27, “3” vai “4”.

Pozicija “1” nav atlauta arhitektdrai “S” un “E”.
Pozicija “GEN” ir atlauta tikai arhitektdirai “S”.

Count P404 integer [] | Identisku elektromasinu skaits noraditaja EM pozi-
cija.

Ja parametra “PowertrainPosition” vértiba ir “4”,
skaitam jadalas ar 2 (piem., 2, 4, 6).

CertificationNumberEM P405 token []

CertificationNumberADC P406 token [[] | Neobligats ievades parametrs, ko izmanto, ja ir
papildu viensola parnesumskaitlis (ADC) starp EM
varpstu un savienojuma punktu ar transportlidzekla
spéka parvadu saskana ar 10.1.2. punktu.

Nav atlauts, ja parametram “IHPCType” ir iestatita
vértiba “IHPC Type 1”.
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Parametra nosaukums Parametra Tips Mervie- Apraksts/atsauce
ID P niba P
P2.5GearRatios p407 double, 3 [-] | Pieméro tikai tada gadijuma, ja parametram “Power-

trainPosition” ir iestatita vértiba “P2.5”.

Deklaré katram parnesumu karbas parnesumam
kustibai uz priekSu. Parnesumskaitla deklaréto
vértibu nosaka ki “nggyx in | Dy elektromasinai
bez papildu ADC vai ki “nggy i | Napc’ elektro-
masinai ar papildu ADC. -

Ngpx in = parnesumu karbas ieejas varpstas rota-
cijas atrums

Ngyp izejas varpstas rotacijas atrums

NApc izejas varpstas rotacijas atrums

9. tabula

Griezes momenta ierobeZojumi katrai elektromasinas pozicijai (neobligati)

Atseviska datu kopa katram sprieguma [imenim, kas izmérits parametram “CertificationNumberEM”. Nav atlauts
noradit, ja parametram “I[HPCType” ir iestatita vértiba “IHPC Type 1”.

Parametra nosaukums

Parametra
ID

Tips

Meérvieniba Apraksts/atsauce

OutputShaftSpeed

P408

double, 2

[1/min.]

Jadeklaré tie pasi rotacijas atruma ieraksti, kas
noraditi parametram “CertificationNumberEM”
attieclba uz X.b pielikuma 15. papildindjuma
ieklauto parametru Nr. “P468”.

MaxTorque

P409

double, 2

[Nm]

EM maksimalais griezes moments (attieciba uz
izejas varpstu) atkariba no rotacijas atruma
punktiem, kas deklaréti X.b pielikuma 15. papil-
dinajuma parametram “P469”.

Katrai deklarétajai maksimala griezes momenta
vértibai jabat vai nu 0,9 reizes mazakai neka
originala vértiba pie attiecigd rotacijas atruma,
vai precizi jaatbilst originalajai vértibai pie attie-
ciga rotacijas atruma.

Noradita maksimala griezes momenta vértibas
nedrikst bat mazakas ka nulle.

Ja parametrs “Count” (P404) ir lielaks neka viens,
maksimalo griezes momentu deklaré vienai EM
(kas piedalas EM sastavdalu testa saistiba ar para-
metru “CertificationNumberEM”).

MinTorque

P410

double, 2

[Nm]

EM minimalais griezes moments (attieciba uz
izejas varpstu) atkariba no rotacijas atruma
punktiem, kas deklaréti X.b pielikuma 15. papil-
dinajuma parametram “P470".

Katrai deklarétajai minimala griezes momenta
vértibai jabat vai nu 0,9 reizes lielakai neka
originala vértiba pie attieciga rotacijas atruma,
vai precizi jaatbilst originalajai vértibai pie attie-
ciga rotacijas atruma.
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Parametra nosaukums

Parametra
ID

Tips

Meérvieniba

Apraksts/atsauce

Noradita minimala griezes momenta vértibas
nedrikst bt lielakas ka nulle.

Ja parametrs “Count” (P404) ir lielaks neka viens,
minimalo griezes momentu deklaré vienai EM
(kas piedalas EM sastavdalu testa saistiba ar para-
metru “CertificationNumberEM”).

10. tabula

Ievades parametri katrai REESS

(pieméro tikai tada gadijuma, ja sastavdala atrodas transportlidzekli)

Parametra nosaukums

Parametra ID

Tips

Mérvie-
niba

Apraksts/atsauce

StringID

P411

integer

Reprezentgjosu akumulatoru bateriju apakssis-
tému izkartojumu saskapa ar X.b pielikumu
transportlidzekla [imeni deklaré, katru akumula-
toru baterijas apakssistemu pieskirot konkrétai
virknei, ko nosaka $is parametrs. Visas konkrétas
virknes ir savienotas paraléli, visas akumulatoru
baterijas apakssistémas, kas atrodas viena
konkréta paraléla virkné, ir savienotas virkné.

Atlautas veértibas: “17, “2”, “3”, ...

CertificationNumberREESS

P412

token

SOCmin

P413

integer

Neobligats ievades parametrs.

Attiecas tikai uz REESS tipu “battery”.

Parametrs simulacijas rikam ir noderigs tikai tad,
ja ievadita vértiba ir lielaka neka tipiska vértiba,
kas dokumentéta lietotaja rokasgramata.

SOCmax

P414

integer

Neobligats ievades parametrs.
Attiecas tikai uz REESS tipu “battery”.

Parametrs simulacijas rikam ir noderigs tikai tad,
ja ievadita vertiba ir mazaka neka tipiska vértiba,
kas dokumentéta lietotaja rokasgramata.
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11. tabula
Paralela HEV jaudas palielinasanas ierobeZojumi (neobligati)

Atlauts noradit tikai tada gadijuma, ja speka parvada konfiguracija saskanpa ar 10.1.1. punktu ir “P” vai “IHPC

Type 17.
Parametra nosaukums | Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce
RotationalSpeed P415 double, 2 | [1/min.] | Attieciba uz parnesumu karbas ieejas varpstas
apgriezieniem.
BoostingTorque P416 double, 2 [Nm] | Saskana ar 10.2. punktu.
4. Transportlidzekla masa vidgji smagajiem kravas automobiliem ar kravas nodaljjumu un vilcgjiem un smagajiem

kravas automobiliem ar kravas nodalfjumu un vilcgjiem

4.1. Transportlidzekla masa, ko ievada simulacijas rika, ir transportlidzekla korigéta faktiska masa.

4.2.  Ja nav uzstadits viss standartaprikojums, razotdjs transportlidzekla korigéto faktisko masu papildina ar $adu kons-
trukcijas elementu masu:

a) prieksgja drosibas konstrukcija saskana ar Eiropas Parlamenta un Padomes Regulu (ES) 2019/2144 (**);
b) aizmuguréja drosibas konstrukcija saskana ar Eiropas Parlamenta un Padomes Regulu (ES) 2019/2144;
¢) sanu droSibas konstrukcija saskana ar Eiropas Parlamenta un Padomes Regulu (ES) 2019/2144;
d) seglierice saskana ar Regulu (ES) 2019/2144.

4.3, 4.2. punkta minéto konstrukcijas elementu masa ir $ada:

1s, 1., 2. un 3. grupas transportlidzekliem, ka noteikts I pielikuma 1. tabula, un 51.un 53. grupas transportlidzek-
liem, ka noteikts I pielikuma 2. tabula

a) Prieksgja drosibas konstrukcija 45 kg

b) Aizmuguréja drosibas konstrukcija 40 kg

¢) Sanu drosibas konstrukcija 8,5 kg/m x garenbaze [m] - 2,5 kg

4., 5., 9-12.un 16. grupas transportlidzekliem, ka noteikts I piclikuma 1. tabula
a) Prieksgja drosibas konstrukcija 50 kg

b) Aizmuguréja drosibas konstrukcija 45 kg

¢) Sanu drosibas konstrukcija 14 kg/m x garenbaze [m] - 17 kg
d) Seglierice 210 kg
5. Hidrauliski un mehaniski piedzitas asis

Ja transportlidzekliem ir:

a) hidrauliski piedzitas asis, asi uzskata par nepiedzenamu un razotdjs to nenem véra, nosakot transportlidzekla
asu konfiguraciju;

b) mehaniski piedzitas asis, asi uzskata par piedzenamu un razotajs to nem véra, nosakot transportlidzekla asu
konfiguraciju.

6. No parnesuma atkarigi motora griezes momenta ierobeZojumi un parnesumu atspéjosana

6.1. No parnesuma atkarigi motora griezes momenta ierobezojumi

Attieciba uz 50 % augstako parnesumu (piem., 7.—12. parnesumam parnesumu karba ar 12 parnesumiem) trans-
portlidzekla razotajs var deklarét no parnesuma atkarigu motora maksimala griezes momenta robezu, kas nav
lielaka ka 95 % no motora maksimala griezes momenta.
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6.2.  Parnesumu atsp&joSana

Diviem augstakajiem parnesumiem (piem., 5.un 6. parnesumam parnesumu karba ar 6 parnesumiem) transpor-
tlidzekla razotajs simulacijas rika ievadé var deklarét pilnigu parnesumu atspgjosanu, nodrosinot 0 Nm ka ar
parnesumu saistitu griezes momenta robezu.

6.3. Verifikacijas prasibas

No parnesuma atkarigiem motora griezes momenta ierobezojumiem saskana ar 6.1. punktu un parnesumu atspé-
joSanai saskana ar 6.2.punktu ir javeic verifikicijas testé$anas procediira (VTP), ka noteikts X.a pielikuma
6.1.1.1. punkta c) apakspunkta.

7. Konkréta transportlidzekla motora brivgaitas apgriezieni

7.1.  Motora brivgaitas apgriezieni ir jadeklaré katram atseviskam transportlidzeklim ar ICE. Sie deklarétie transportli-
dzekla motora brivgaitas apgriezieni ir vienadi ar vai lielaki par motora ievades datu apstiprindgjuma noraditajiem.

8. Pilnveidotas vaditdjam asistéjoSas sistémas

8.1. Sadas pilnveidotas vaditajam asistéjosas sistémas, kuru galvenais noliiks ir degvielas patérina un CO, emisiju
samazinasana, deklaré ka ievadi simulacijas rika.

8.1.1. Motora stop-starta sistéma, kad transportlidzeklis ir apturéts: sistéma, kas automatiski izslédz un atkartoti iedarbina
ieksdedzes motoru, kad transportlidzeklis ir apturéts, lai samazinatu motora brivgaitas laiku. Maksimalais laiks, kas
nepiecieSams motora automatiskai izslégSanai péc transportlidzekla apturéSanas nedrikst parsniegt 3 sekundes.

8.1.2. Ekorite bez motora stop-starta: sistéma, kas automatiski atvieno iekidedzes motoru no transmisijas konkrétos
brauksanas apstaklos cela krituma ar mazu negativo slipumu. Si sistéma ir aktiva vismaz tad, kad atrumtures
sistéma uztur atrumu, kas ir lielaks neka 60 km/h. Jebkurai sistémai, kas jadeklaré simulacijas rika ievades infor-
macija, ir viena vai abas no $adam funkcionalitatém.

Funkcionalitate (1)

Ieksdedzes motors ir atvienots no transmisijas, un motors darbojas brivgaita. APT parnesumu karbas gadijuma
griezes momenta parveidotaja blokéSanas sajugs ir ieslegts.

Funkcionalitate (2): izslégts griezes momenta parveidotaja blokésanas sajiigs

Ekorites reZima griezes momenta parveidotaja blokésanas sajiigs ir izslégts. Tadéjadi motors var darboties brivs-
krgjiena rezZima ar mazakiem motora apgriezieniem, un tas samazina vai pat noveér§ degvielas iesmidzinasanu.
Funkcionalitate (2) attiecas tikai uz APT parnesumu karbam.

8.1.3. Ekorite ar motora stop-startu: sistéma, kas automatiski atvieno iekSdedzes motoru no transmisijas konkrétos
brauksanas apstaklos cela krituma ar zemu negativo slipumu. Sajos posmos iekidedzes motors tiek izslégts isa
laika, un tas paliek izslégts ekorites posma lielakaja dala. Si sistéma ir aktiva vismaz tad, kad atrumtures sistéma
uztur atrumu, kas ir lielaks neka 60 km/h.

8.1.4. Prognozgjosa atrumture (PCC): sistémas, kas optimizé potencialas energijas izmanto$anu brauksanas cikla, pama-
tojoties uz pieejamo cela slipuma datu priek$skatjumu un GPS tehnologijas izmantoSanu. PCC sistémai, kas
deklaréta ka ievade simulacijas 11ka, cela slipuma pricksskatijuma attalums ir lielaks par 1 000 metriem, un tai
ir visas §adas funkcionalitates.

(1) Brivskrgjiens pirms virsotnes

Tuvojoties virsotnei, transportlidzekla atrums tiek samazinats pirms punkta, kura transportlidzeklis sak palie-
linat atrumu, izmantojot tikai gravitacijas spéku, salidzinajuma ar atrumtures sistémas iestatito atrumu, lai
varétu mazinat bremzé$anu nakamaja krituma posma.

(2) Paatrindgjums bez motora palidzibas

Braucot krituma ar zemu transportlidzekla atrumu un lield negativaja slipuma, transportlidzekla atrums palie-
linas bez motora palidzibas, lai mazinatu bremzésanu krituma.
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(3) Brivskréjiens pirms ieplakas

Braucot krituma, kad transportlidzeklis bremzé pie virsatruma, PCC islaicigi palielina virsatrumu, lai krituma
posmu pabeigtu ar lielaku transportlidzekla atrumu. Virsatrums ir transportlidzekla atrums, kas ir lielaks par
atrumtures sistéma iestatito.

PCC sistému var deklarét ka ievadi simulacijas rika, ja tai ir 1.un 2. apakSpunkta vai 1., 2.un 3. apak$punkta
minétas funkcionalitates.

8.2.  Visas 11 pilnveidotu vaditajam asistgjosu sistému kombinacijas, kas noraditas 12. tabula, ir simulacijas rika ievades
parametri. SMT parnesumu karbam nedeklaré 2.-11. kombinaciju. APT parnesumu karbu gadijuma nedeklaré 3.,
6., 9.un 11. kombinaciju.

12. tabula
Pilnveidotu vaditajam asistéjoSu sistému kombinacijas, ko izmanto par simulacijas rika ievades
parametriem
Motora stop-starta . .
Kombinacijas Nr. sistéma, kad transpor- Ekorlstteob-esiax;)tora Ekorite arstzgfora stop- Prognozgjosa atrumture
tlidzeklis ir apturéts P
1 Ja Ne Né Né
2 Né Ja Né Né
3 Ne Ne Ja Ne
4 Ne Ne Ne Ja
5 Ja Ja Ne Ne
6 Ja Ne Ja Ne
7 Ja Ne Ne Ja
8 Ne Ja Ne Ja
9 Né Né Ja Ja
10 Ja Ja Né Ja
11 Ja Ne Ja Ja

8.3. Jebkurai pilnveidotai vaditajam asistéjoSai sistémai, kas deklaréta ka ievade simulacijas rika, péc katra motora
izslégSanas|iedarbinasanas cikla ka noklusgjums ir iestatits degvielas ekonomijas rezims.

8.4. Ja pilnveidota vaditajam asistgjosa sistéma ir deklaréta ka ievade simulacijas rika, ir jabat iespéjai verificét $adas
sistémas esibu, pamatojoties uz redliem brauksanas apstakliem un 8.1. punkta noraditajam sistémas definicijam. Ja
ir deklaréta kada no sisttmu kombinacijam, ir japierada ari funkcionalitasu mijiedarbiba (piem., prognozgjosa
atrumture un ekorite ar motora stop-startu). Verifikacijas procediira nem véra to, ka $im sistémam ir vajadzigi
konkréti “aktivizé$anas” robeznosacijumi (piem., motora darba temperatiira stop-starta sistémai, noteikti trans-
portlidzekla atruma diapazoni PPC sistémai, zinamas attiecibas starp cela slipumu un transportlidzekla masu, lai
tiktu aktivizéta ekorite). Transportlidzekla razotajs iesniedz to robeznosacijumu funkcionalu aprakstu, pie kuriem
sistémas nav aktivas vai to lietderiba ir mazaka. Apstiprinataja iestade var pieteikuma iesniedzéjam pieprasit $o
robeznosacijumu tehnisko pamatojumu, lai veiktu apstiprinasanu un novértétu to atbilstibu.

9. Kravas tilpums

9.1. Transportlidzekliem ar 3asijas konfiguraciju “van” kravas tilpumu aprékina, izmantojot $adu vienadojumu:
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(LCﬂoor + LC) . (WC.max + WC.wheelhouse) X (HC,max + HC.rearwheel)
2 2 2

Cargo volume = [m’]

kur izmérus nosaka saskana ar 13. tabulu un 3. attélu.

13. tabula

Kravas tilpuma noteikSana autofurgona tipa vidéji smagajiem kravas automobiliem

Simbols formula [zmeérs Noteiksana

Lc floor Kravas garums gridas liment — Attalums garenvirziena no pédgjas sédeklu rindas
vai Skeérssienas vistalak aizmuguré eso$a punkta
lidz aizverta aizmugures nodaljjuma vistalak
prieksa esosajam punktam, projicéts Y plaknes
nulles punkta.

— Meéra kravas gridas virsmas augstuma.

Le Kravas garums — Attalums garenvirziena no X  plaknes, kas
pieskaras pédéjas sédeklu rindas atzveltnes,
ieskaitot pagalvjus, vai Skérssienas vistalak aizmu-
guré eso$ajam punktam, lidz vistalak prieksa esosai
X plaknei, kura pieskaras aizvértam aizmugures
nodalfjumam, t. i., aizmugurgjai vértnei vai aizmu-
gures durvim, vai jebkurai citai ierobezojosai virs-
mai.

— Meéra pédgjas sédeklu rindas vai $kérssienas vistalak
aizmuguré eso3a punkta augstuma.

We max Kravas maksimalais platums — Kravas nodaljjuma maksimalais sanu attalums.

— Meéra zona starp kravas gridu un 70 mm virs
gridas.

— Meérjjuma neieklauj parejas loku, lokalos izvirziju-
mus, dobumus vai kabatas, ja tadas ir.

W wheelhouse Kravas platums ritenu arku zona | — Minimalais sanu attalums starp ritenu arku ierobe-
ZojoSajiem skérsliem (eja).

— Mera zona starp kravas gridu un 70 mm virs
gridas.

— Meérjjuma neieklauj parejas loku, lokalos izvirziju-
mus, dobumus vai kabatas, ja tadas ir.

He max Kravas maksimalais augstums — Maksimalais vertikalais attalums no kravas gridas
lidz griestu apSuvumam vai citai ierobeZojosai virs-
mai.

— Meéra aiz pédéjas sédeklu rindas vai $kérssienas
transportlidzekla viduslinija.

He rearwheel Kravas  augstums  aizmugurgjo | — Vert1kal_als attalums no kravas gridas augstak_as
ritenu zona vietas [idz griestu ap§uvumam vai ierobeZojosajai
virsmai.

— Meéra pie aizmuguréja ritena X koordinatas trans-
portlidzekla viduslinija.
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3. attels

Kravas tilpuma noteiksana vidéji smagajiem kravas automobiliem

HC,max HC,rearwf%l
LC
LC,roor f#_j I ;WC,wheeIhouse | 3
| 70 mm (4=l ) We
(UL_J Kravas
grida - -

w w

C,wheelhouse

10. HEV un PEV

Sadus noteikumus pieméro tikai HEV un PEV.
10.1.  Transportlidzekla spéka parvada arhitektiiras noteiksana
10.1.1.  Spéka parvada konfiguracijas noteik3ana
Transportlidzekla spéka parvada konfiguraciju nosaka saskana ar $adam definicijam.
HEV gadijuma:
(a) “P” paraléla HEV gadijuma;
(b) “S” seriala HEV gadijuma;
(c) “S-IEPC”, ja IEPC sastavdala atrodas transportlidzekli;
(d) “IHPC Type 17, ja elektromasinas sastavdalas parametram “IHPCType” ir iestatita vértiba “IHPC Type 1”.
PEV gadijjuma:
(@) “E", ja EM sastavdala atrodas transportlidzekl;
(b) “E-IEPC”, ja IEPC sastavdala atrodas transportlidzekli.

10.1.2.  EM porziciju noteikSana transportlidzekla speka parvada

Ja transportlidzekla spéka parvada konfiguracija saskana ar 10.1.1. punktu ir “P”, “S” vai “E”, transportlidzekla
spéka parvada uzstaditas EM poziciju nosaka saskana ar 14. tabulu.
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14. tabula

Iespejamas EM pozicijas transportlidzekla speka parvada

EM Spéka parvada| Parnesumu karbas
- | konfiguracija tips saskana ar
pozt- saskana ar 1. tabulu VI Noteiksana | prasibas (*) Turpmaki paskaidrojumi
s 10.1.1. pielikuma 12.
indekss e
punktu papildinajuma
1 P AMT, APT-S, | Savienota  ar  spéka | PO noskirSana: EM, kas principa nevar
APT-P parvadu augSpus sajiiga | veicinat transportlidzekla piedzinu (t. i.,
(AMT  gadijuma) vai | mainstravas generatorus), ietver paligsis-
aug$pus griezes momenta | tému ievadé (sk. 33 pielikuma 3. tabulu
parveidotaja ieejas varp- | par kravas automobiliem, $a pielikuma
stas (APT-S vai APT-P | 3.a tabulu par autobusiem un IX pieli-
gadijuma). kumu).
EM ir savienota ar ICE | Tomér $aja pozicija eso$as EM, kas prin-
klokvarpstu tie§i vai ar | cipa var veicinat transportlidzekla
mehaniska  savienojuma | piedzinu, bet kuru noraditais maksima-
(piem., siksnas) palidzibu. | lais griezes moments saskana ar $a pieli-
kuma 9. tabulu ir iestatits uz nulli,
deklaré ka “P1”.
2 P AMT Elektromasina ir savie-
nota ar spéka parvadu
lejpus sajiiga un augspus
parnesumu karbas ieejas
varpstas.
2 E, S AMT, APT-N, | Elektromasina ir savie-
APT-S, APT-P nota ar spéka parvadu
augspus parnesumu
karbas ieejas  varpstas
(AMT vai APT-N gadi-
juma) vai augSpus griezes
momenta  parveidotaja
ieejas  varpstas (APT-S
vai APT-P gadijuma).
2,5 P AMT, APT-S, | Elektromasina ir savie- | EM ir savienota ar konkrétu varpstu
APT-P nota ar spéka parvadu | parnesumu karba (piem., starpvarpstu).
lejpus sajiga (AMT gadi- | Katram  mehaniskajam  parnesumam
juma) vai lejpus griezes | parnesumu karba norada konkrétu
momenta  parveidotaja | parnesumskaitli saskana ar 8. tabulu.
ieejas  varpstas (APT-S
vai APT-P gadjjuma) un
augspus parnesumu
karbas izejas varpstas.
3 P AMT,  APT-S, | Elektromasina ir savie-
APT-P nota ar spéka parvadu
lejpus parnesumu karbas
izejas varpstas un
augspus ass.
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10.1.3.

Spéka parvada
konfiguracija
saskana ar
10.1.1.
punktu

EM
pozi-
cijas
indekss

Parnesumu karbas
tips saskana ar
1. tabulu VI
pielikuma 12.
papildingjuma

Noteiksana | prasibas (¥)

Turpmaki paskaidrojumi

n.p.

Elektromasina ir savie-
nota ar spéka parvadu
augspus ass.

AMT, APT-S,
APT-P

Elektromasina ir savie-
nota ar spéka parvadu
lejpus ass.

n.p.

Elektromasina ir savie-
nota ar ritena rumbu, un
tas pats izkartojums ir
simetriski uzstadits
divreiz (t. i, viens trans-
portlidzekla kreisaja pusé
un otrs labaja pusé viena
un taja pasa ritena pozi-
cija garenvirziena).

GEN S

n.p.

Elektromasina ir meha-
niski savienota ar ICE,
bet nekados ekspluata-
cijas apstaklos ta nav
mehaniski savienota ar
transportlidzekla rite-
niem.

(*) Seit lietotais termins “EM” ietver papildu ADC sastavdalu, ja tada ir.

Speka parvada arhitektiiras ID noteikSana

Spéka parvada arhitektiiras ID ievades vertibu, kas janorada saskana ar 7. tabulu, nosaka, pamatojoties uz spéka
parvada konfiguraciju saskapa ar 10.1.1. punktu un EM poziciju transportlidzekla spéka parvada saskana ar
10.1.2. punktu (attieciga gadijuma), izmantojot 15. tabula uzskaitito derigo ievades vértibu kombinacijas simu-

lacijas rika.

Ja speka parvada konfiguracija saskapa ar 10.1.1. punktu ir “IHPC Type 1", pieméro $adus noteikumus.

(a) Speka parvada arhitektiras ID “P2” deklaré saskana ar 7.tabulu, un spéka parvada sastavdalas dati, kas
noraditi 15. tabula attieciba uz “P2”, ir ievade simulacijas rika ar atseviskiem sastavdalas datiem attieciba uz
EM un parnesumu karbu, kurus nosaka saskana ar X.b pielikuma 4.4.3. punktu.

(b) Sastavdalas datus attieciba uz EM saskana ar a) apak$punktu ievada simulacijas rika ar 8. tabula minéto
parametru “PowertrainPosition”, kam iestatita vértiba “2”.



12.8.2022. Eiropas Savienibas Oficialais Vestnesis L 212/59

15. tabula

Spéka parvada arhitektiiras derigas ievades vértibas simulacijas rika

- % Spéka parvada sastavdala transportlidzekli
S =
<& - z <
g 3 a E 5 5 P 5 5| &
= E 2 g | £ & | & | ¢ 2l g | 2 f
£ & s - 5 - N 2 - < e
5 s | 2 il - = £ = = |~
> % 3 UE_] = = S = =
& £
<
E2 Ne Ne Ne Ja Ja Neé Ja Ne
E E3 Ne Ne Ne Ne Neé Ja Ja Né
PEV
E4 Ne Ne Ne Ne Ne Ne Ne Ja
IEPC | E-IEPC Ne Ne Ne Ne Ne Ne O] Ne
P1 Ja Ne Ja Ne Ja Ne Ja Neé
P2 Ja Ne Ne Ja Ja Ne Ja Ne 3
P P2.5 Ja Ne Ne Ja Ja Ne Ja Neé ()
P3 Ja Ne Neé Ne Ja Ja Ja Né *
HEV P4 Ja Ne Ne Ne Ja Neé Ja Ja
S2 Ja Ja Ne Ja Ja Neé Ja Neé
S3 Ja Ja Ne Ne Ne Ja Ja Ne
S
S4 Ja Ja Ne Ne Ne Ne Ne Ja
S-IEPC Ja Ja Ne Ne Ne Ne O] Ne

(") “ja” (t. i., transportlidzekli ir ass sastavdala) tikai tada gadijuma, ja abiem parametriem “Differentiallncluded” un “Desig-
nTypeWheelMotor” ir iestatita vértiba “false”.

(3 Nepieméro APT-S un APT-P tipa parnesumu karbam.

(’) Ja EM ir savienota ar konkrétu varpstu parnesumu karba (piem., starpvarpstu) saskana ar 8. tabula noteikto.

() Nepieméro transportlidzekliem ar prieksgjo ritenu piedzinu.

10.2. Paraléla HEV jaudas palielinasanas ierobezojuma noteiksana

Transportlidzekla razotajs var deklarét visa spéka parvada kopgja dzenosa momenta robeZas attieciba uz
paraléla HEV parnesumu karbas ieejas varpstu, lai ierobezotu transportlidzekla jaudas palielinasanas spgjas.

Sadus ierobezojumus ir atlauts noradit tikai tada gadijuma, ja spéka parvada konfiguricija saskana ar
10.1.1. punktu ir “P” vai “IHPC Type 1”.

lerobezojumus deklaré ka papildu griezes momentu, kads atlauts virs ICE pilnas slodzes liknes atkariba no
parnesumu karbas ieejas varpstas rotacijas atruma. Linearo interpolaciju veic simulacijas rika, lai noteiktu
piemérojamo papildu griezes momentu starp deklarétajam vértibam pie diviem konkrétiem rotacijas atrumiem.
Rotacijas atruma diapazona no 0 lidz motora brivgaitas apgriezieniem (saskana ar 7.1. punktu) pilnas slodzes
griezes moments, kads pieejams no ICE, ir vienads tikai ar ICE pilnas slodzes griezes momentu pie motora
brivgaitas apgriezieniem, nemot véra modeléto sajiiga darbibu transportlidzekla iedarbinasanas laika.
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Ja 3ads ierobezojums ir deklaréts, papildu griezes momenta vértibas deklaré vismaz pie 0 rotacijas atruma un
pie ICE pilnas slodzes liknes maksimala rotacijas atruma. Diapazona no nulles lidz ICE pilnas slodzes Iiknes
maksimalajam rotacijas atrumam var brivi deklarét jebkuru vértibu skaitu. Deklarétas vertibas, kas ir mazakas
neka nulle, papildu griezes momentam nav atlautas.

Transportlidzekla razotajs var deklarét $adus ierobezojumus, kas precizi atbilst ICE pilnas slodzes liknei, noradot
0 Nm vértibas papildu griezes momentam.

10.3. Motora stop-starta funkcionalitate attieciba uz HEV

Ja transportlidzeklim ir motora stop-starta funkcionalitate saskapa ar 8.1.1. punktu, nemot véra 8.4. punkta
noteiktos robeznosacijumus, ievades parametru P271 saskanpa ar 6. tabulu iestata ka patiesu.

11. Simulacijas rika rezultatu parnese uz citiem transportlidzekliem

11.1. Simulacijas rika rezultatus var parnest uz citiem transportlidzekliem, ka noteikts 9. panta 6. punktd, ja ir
izpilditi visi $adi nosacijumi:

(a) ievades dati un ievades informacija ir pilnigi identiska, iznemot VIN (P238) un datuma elementu (P239).
Primaro smago autobusu simulaciju gadijuma papildu ievades dati un ievades informacija, kas attiecas uz
starpposma transportlidzekli un ir pieejama jau sakotnéja posma, var atskirties, bet $aja gadijuma ir javeic
ipai pasakumi;

(b) simulacijas rika versija ir identiska.
11.2. Saistiba ar rezultatu parnesi nem véra $adas rezultatu datnes:

(a) vidgji smagie un smagie kravas automobili: razotaja uzskaites datne un klientam paredzétas informacijas
datne;

(b) primarie smagie autobusi: razotdja uzskaites datne un transportlidzekla informacijas datne;

(c) pabeigti vai vairakos posmos pabeigti smagie autobusi: razotaja uzskaites datne, klientam paredzétas infor-
macijas datne un transportlidzekla informacijas datne.

11.3. Lai parnestu rezultatus, 10.2. punkta minétajas datnés veic izmainas, apakSpunktos noteiktos datu elementus
aizstajot ar atjauninatu informaciju. Parveidojumi ir atlauti tikai datu elementos, kas saistiti ar pasreizéjo
pabeigSanas posmu.

11.3.1. Razotdja uzskaites datne:

(@) VIN (IV pielikuma I dalas 1.1.3. punkts);
(b) izvades datnes izveides datums (IV pielikuma I dalas 3.2. punkts).

11.3.2.  Klientam paredzétas informacijas datne:

(a) VIN (IV pielikuma II dalas 1.1.1. punkts);
(b) izvades datnes izveides datums (IV pielikuma II dalas 3.2. punkts).

11.3.3. Transportlidzekla informacijas datne

11.3.3.1. Primara smaga autobusa gadjjuma:
(@) VIN (IV pielikuma IIl dalas 1.1. punkts);
(b) izvades datnes izveides datums (IV pielikuma IIl dalas 1.3.2. punkts).

11.3.3.2. Ja primara smaga autobusa raZotajs sniedz datus, kas parsniedz primara transportlidzekla prasibas un atskiras
starp originalo transportlidzekli un transportlidzekli, uz kuru parnesti rezultati, saistitos datu elementus trans-
portlidzekla informacijas datné attiecigi atjaunina.
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11.3.3.3.

11.3.4.

11.3.4.1.

11.3.4.2.

11.3.4.3.

11.3.4.4.

Pabeigta vai vairakos posmos pabeigta smaga autobusa gadijuma:

(@) VIN (IV pielikuma IIl dalas 2.1. punkts);

(b) izvades datnes izveides datums (IV pielikuma IIl dalas 2.2.2. punkts).

Péc ieprieks aprakstito parveidojumu veikanas atjaunina turpmak noraditos paraksta elementus.

Kravas automobili:

(a) razotdja uzskaites datne: IV pielikuma I dalas 3.6.un 3.7. punkts;

(b) klientam paredzétas informacijas datne: IV pielikuma II dalas 3.3.un 3.4. punkts.

Primarie smagie autobusi:

(a) razotdja uzskaites datne: IV pielikuma Idalas 3.3.un 3.4. punkts;

(b) transportlidzekla informacijas datne: IV pielikuma IIl dalas 1.4.1.un 1.4.2. punkts.

Primarie smagie autobusi, ja ir sniegti papildu ievades dati par starpposma transportlidzekli:

(a) razotaja uzskaites datne: IV pielikuma Idalas 3.3.un 3.4. punkts;

(b) transportlidzekla informacijas datne: IV pielikuma I dalas 1.4.1., 1.4.2. un 2.3.1. punkts.

Pabeigti vai vairakos posmos pabeigti smagie autobusi:

(a) razotdja uzskaites datne: IV pielikuma I dalas 3.6.un 3.7. punkts;

(b) transportlidzekla informacijas datne: IV pielikuma Il dalas 2.3.1. punkts.

Ja simulacijas rika klames dé] originalaja transportlidzekla CO, emisijas un degvielas patérinu nevar noteikt, tos
pasus pasakumus pieméro transportlidzekliem, uz kuriem parnesti rezultati.

Ja razotajs pieméro $aja punkta noteikto pieeju par rezultatu parnesi uz citiem transportlidzekliem, saistito
procesu demonstré apstiprinatajai iestadei procesa licences pieskirsanas ietvaros.
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1. papildingjums

Transportlidzeklu tehnologijas, uz kuram neattiecas 9.panta 1.punkta pirmaja dala noteiktie pienakumi, ka

noteikts minétaja dala

1. tabula

Transportlidzekla
tehnologijas kategorija

Atbrivojuma kritériji

levades parametra vértiba saskana ar
$a pielikuma 5. tabulu

Degvielas  elementa
transportlidzeklis

Transportlidzeklis ir vai nu degvielas elementa transportlidzek-
lis, vai degvielas elementa hibrida transportlidzeklis saskana ar
§a pielikuma 2. punkta 12. vai 13. apakSpunktu.

“FCV Article 9 exempted”

Ar {Udenradi darbi-
nams ICE

Transportlidzeklim ir ICE, ko var darbinat ar Gidenraza degvie-
lu.

“H2 ICE Article 9 exempted”

Duala degviela

1B, 2B un 3B tipa dualas degvielas transportlidzekli, ka defi-
néts Regulas (ES) Nr. 582/2011 2. panta 53, 55. un
56. punkta.

“Dual-fuel vehicle Article 9
exempted”

HEV

Transportlidzekli ir atbrivoti, ja tie atbilst vismaz vienam no
§adiem kritérijiem:
— transportlidzeklis ir aprikots ar vairakam EM, kas nav

novietotas viena un taja pasa transmisijas savienojuma
punkta saskana ar 3a pielikuma 10.1.2. punktu;

— transportlidzeklis ir aprikots ar vairakam EM, kas ir novie-
totas viena un taja pasa transmisijas savienojuma punkta
saskana ar 3a pielikuma 10.1.2. punktu, bet kuram nav
identisku specifikaciju (t. i., vienas un tas pasas sastavdalas
sertifikata). So kritériju nepieméro, ja transportlidzeklis ir
aprikots ar 1. tipa IHPC;

— transportlidzekla speka parvada arhitektira nav P1-P4,
S2-S4, S-IEPC saskapa ar §a pielikuma 10.1.3. punktu
vai 1. tipa IHPC.

“HEV Article 9 exempted”

PEV

Transportlidzekli ir atbrivoti, ja tie atbilst vismaz vienam no
$adiem kritérijiem:
— transportlidzeklis ir aprikots ar vairakam EM, kas nav

novietotas viena un taja pasa transmisijas savienojuma
punkta saskana ar 3a pielikuma 10.1.2. punktu;

“PEV Article 9 exempted”
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Transportlidzekla
tehnologijas kategorija

Atbrivojuma kritériji

levades parametra vértiba saskana ar
3a pielikuma 5. tabulu

— transportlidzeklis ir aprikots ar vairakam EM, kas ir novie-
totas viena un taja pasa transmisijas savienojuma punkta
saskana ar §a pielikuma 10.1.2. punktu, bet kuram nav
identisku specifikaciju (t. i., vienas un tas pasas sastavdalas
sertifikata). So kritériju nepieméro, ja transportlidzeklis ir
aprikots ar IEPC;

— transportlidzekla spéka parvada arhitektira nav E2-E4 vai
E-IEPC saskana ar 3a pielikuma 10.1.3. punktu.

Vairaki pastavigi
mehaniski neatkarigi
speka parvadi

Transportlidzeklis ir aprikots ar vairak neka vienu spéka
parvadu, kur katrs spéka parvads darbina citu(-as) transportli-
dzekla ritenu asi(-is) un dazadi spéka parvadi nekada gadijuma
nevar bit mehaniski savienoti.

Saja sakara hidrauliski piedzitas asis saskana ar §a pielikuma
5. punkta a) apakSpunktu uzskata par nedzenosam un tadé-
jadi tas neuzskata par neatkarigu speka parvadu.

“Multiple powertrains Article 9
exempted”

Uzlade kustiba

Transportlidzeklis ir aprikots ar stravvado$u vai induktivu elek-
troenergijas padevi kustiba esofam transportlidzeklim, ko
vismaz dal€ji tie$i izmanto transportlidzekla darbinasanai un
péc izvéles REESS uzladei.

“In-motion charging Article 9
exempted”

Hibrida transportli-
dzekli, kas nav elek-
trotransportlidzekli

Transportlidzeklis ir HV, bet nav HEV saskana ar $a pielikuma
2. punkta 26. un 27. apakSpunktu.

“HV Article 9 exempted”

(*) Komisijas Regula (ES) Nr.1230/2012 (2012.gada 12.decembris), ar ko isteno Eiropas Parlamenta un Padomes Regulu (EK)
Nr. 661/2009 par tipa apstiprinaanas prasibam attieciba uz mehanisko transportlidzeklu un to piekabju masu un gabaritiem un
groza Eiropas Parlamenta un Padomes Direktivu 2007/46/EK (OV L 353, 21.12.2012., 31.Ipp.).

(**) Eiropas Parlamenta un Padomes Regula (ES) 2019/2144 (2019. gada 27. novembris) par prasibam mehanisko transportlidzeklu un
to piekabju un $iem transportlidzekliem paredzétu sistému, sastavdalu un atsevisku tehnisko vienibu tipa apstiprinasanai attieciba uz
to visparigo drosibu un transportlidzekla braucéju un neaizsargato celu satiksmes dalibnicku aizsardzibu, ar ko groza Eiropas
Parlamenta un Padomes Regulu (ES) 2018/858 un atce] Eiropas Parlamenta un Padomes Regulas (EK) Nr. 78/2009, (EK) Nr. 79/
2009 un (EK) Nr. 661/2009 un Komisijas Regulas (EK) Nr. 631/2009, (ES) Nr. 406/2010, (ES) Nr. 672/2010, (ES) Nr. 1003/2010,
(ES) Nr.1005/2010, (ES) Nr.1008/2010, (ES) Nr.1009/2010, (ES) Nr.19/2011, (ES) Nr.109/2011, (ES) Nr.458/2011, (ES)
Nr. 65/2012, (ES) Nr.130/2012, (ES) Nr.347/2012, (ES) Nr.351/2012, (ES) Nr.1230/2012 un (ES) 2015/166 (OV L 325,
16.12.2019., 1.1pp). ”.
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IV PIELIKUMS
“IV PIELIKUMS

SIMULACIJAS RIKA IZVADES DATNU PARAUGS

1. levads
Saja pielikuma ir aprakstiti razot3ja uzskaites datnes (MRF), klientam paredzétas informacijas datnes (CIF) un trans-
portlidzekla informacijas datnes (VIF) paraugi.

2. Definicijas
(1) “Faktiskais nobraukums akumuléto energiju patéréjosa rezima” attalums, ko var nobraukt akumuléto energiju

patérgjoda rezima, pamatojoties uz REESS energijas izmantojamo daudzumu un neveicot starpuzladi.

(2) “Lidzvertigs kopéjais pilnuzlades nobraukums”: faktiska nobraukuma akumuléto energiju patéréjosa rezima dala,
kas attiecinama uz elektribas izmanto$anu no REESS, t. i, neizmantojot energiju, ko nodrosina neelektriska
spekiekartas energijas akumuléSanas sistéma.

(3) “Ar CO, nulles emisijam saistitais nobraukums” nobraukums, kas attiecindms uz to spékiekartas energijas
akumuléanas sistému nodrosinato energiju, par kuram uzskata, ka tas nerada nekadas CO, emisijas.

3. Izvades datnu paraugs

[ DALA
Transportlidzekla CO, emisijas un degvielas patérind — razotaja uzskaites datne

RaZzotdja uzskaites datni sagatavo simulacijas riks, un taja ir ietverta vismaz 3ada informacija, ja ta ir piemérojama
konkrétajam transportlidzeklim vai razoanas solim.

1. Transportlidzekla, sastavdalas, atseviskas tehniskas vienibas un sistemu dati
1.1. Dati par transportlidzekli

1.1.1. Razotdja(-u) nosaukums un adrese ...

1.1.2. Transportlidzekla modelis | komercnosaukums ..........coecceuneecreneccrenecrmnecrnnnccrinnee

1.1.3. Transportlidzekla identifikacijas numurs (VIN) .coovveceereccrnnecernnecennnnee

1.1.4. Transportlidzekla kategorija (N2, N3, M3) .ocooecomecemnecinnecerinecesmsecesssecesnnns

1.1.5. AU KONFIGUIACHA eoeeveerrrreeiecerreeeceenieeessesieneeens

1.1.6. Tehniski pielaujama maksimalad masa (£) ....ooccceerneecrmrsnneccemmenseseenersiieceens

1.1.7. Transportlidzeklu grupa saskana ar I piellKUMU ...oocevveccevnnccrinecernecrieceieccrinnee
1.1.7.a  Transportlidzeklu (apaks-)grupa saistiba ar CO, standartiem ..........ccooeeceeonmccreemneccecessseceeens
1.1.8. Korigeta faktiskd masa (KQ) ..ccoveeeeermereeeeeeeemecreenecesesesnieeenes

1.1.9. Profesionals transportlidzeklis (JA/NE) .........ccccwwmereemmermmerremmesecerreasnneneenns

1.1.10.  Bezemisiju lielas noslodzes transportlidzeklis (ja/ng)

1.1.11.  Hibridelektrisks lielas noslodzes transportlidzeklis (ja/ne)

1.1.12.  Dualas degvielas transportlidzeklis (jA/ng) .....cccrmeermmecerrmecermrnecernee
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1.1.13.  Kabine ar gulviett (A/N€) ...cccovrmerrrererererrmenerreeneersenecenes

1.1.14. HEV arhitektiira (piem., P1, P2) oo,

1.1.15.  PEV arhitektira (piem., E2, E3) .ororecernnecrrrecerinecene

1.1.16.  Argjas uzlades spéja (j3/né) ..ooooveeen.

1.1.17. —

1.1.18.  Argjas uzlades maksimald jauda (KW) ..ccooooooereeeeeeemmnsmnneeeeeeessssseneeeeeessennns

1.1.19.  Transportlidzekla tehnologijai pieskirts atbrivojums no 9. panta
prasibam ...........

1.1.20.  Autobusa klase (piem., I, I+l U. C.) werreeererrecerrnecerrrecennnnee

1.1.21. Pasazieru skaits augsstava

1.1.22.  Pasazieru skaits apaksstava

1.1.23.  Virsbives kods (piem., CA, CB) .oocceereerermeeeeimeerrernecesesesesseesesssecens

1.1.24.  Zema ieeja (ja/né) .

1.1.25. Integrétas virsbiives augstums (MM) ....eeeeeeeceeenereeens

1.1.26.  Transportlidzekla garums (MM) ....ccoooeveeoreerenneereerneeeeerneeeissereineens

1.1.27.  Transportlidzekla platums (Mm) ...ccovecommeceoneceoneccennecnns

1.1.28.  Durvju piedzinas tehnologija (pneimatiska, elektriska, jaukta)

1.1.29.  Tvertnu sistéma dabasgazes (saspiestas, saskidrinatas) gadjjuma ........occcmmeceemcnneecrrmesneccnneens

1.1.30.  Lietderigas jaudas summa (tikai transportlidzekliem, kas atbrivoti no 9. panta prasibam)
(KW) s

1.2. Motora galvenas specifikacijas

1.2.1. Motora MOdelis ......cceeeereeeeveeereerrieerereneseiesennees

1.2.2. Motora sertifikacijas numurs ..

1.2.3. Motora nominala jauda (KW) ....coccmecenecemnecernneceiseceiseseeonne

1.2.4. Motora brivgaitas apgriezieni (1/min.)

1.2.5. Motora nominalie apgriezieni (1/min.) ...

1.2.6. Motora tilpums (I) .ooeeeeerreeeerreceereeceireeceenne.

1.2.7. Degvielas veids (dizeldegviela CI/CNG PI/LNG PI) .....cooocerveumsmcereemsccreermsssesvenanseeenens

1.2.8. Motora ievades datu un ievades informacijas kontrolsumma

1.2.9. Atlikumsiltuma atg@iSana sistéma (ja/ng) ...

1.2.10.  Atlikumsiltuma atgtisanas veids(-i) (mehaniska/elektriska) .........ccoomeemmecernreceunee
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1.3.

1.3.1.

1.3.2.

1.3.3.

1.3.4.

1.3.5.

1.3.6.

1.3.7.

1.3.8.

1.3.9.

1.4.

1.4.1.

1.4.2.

1.4.3.

1.4.4.

1.5.

1.5.1.

1.5.2.

1.5.3.

1.5.4.

1.6.

1.6.1.

1.6.2.

1.6.3.

1.6.4.

1.6.5.

1.7.

1.7.1.

1.7.2.

1.7.3.

Parnesumu karbas galvenas specifikacijas

Parnesumu karbas modelis ........oeveeeeveeeeeeeeeeeeee e

Parnesumu karbas sertifikacijas NUMULS ....cccuveveereereenecrrinneceirneceiereeeeieneens

Galvena  opcija, ko  izmanto  zudumu  karSu  generéSanai  (Optionl/Option2|Option3|

Standartvértibas) ..................

Parnesumu karbas tips (SMT, AMT, APT-S, APT-P, APT-N) ...cccueuomerommereroreererrnecens

Parnesumu skaits

Augstaka parnesuma parnesumskaitlis .

Leninataja tips ...ccccvevrvervemeincnineiiinnns

JUGVArPSta (JA/NE) oorcvverrecrrercrrrerceriecerisecsreseeerenens

Parnesumu karbas ievades datu un ievades informacijas kontrolsumma

Léninataja specifikacijas

Léninataja modelis ...

Léninataja sertifikacijas nUMUIS ....ccccvvvereccrrrnenne

Sertifikacijas opcija, ko izmanto zudumu kartes ¢eneréSanai (standartvértibas/mérjjums) ..

Griezes momenta parvadiSanas citu sastavdalu ievades datu un ievades
kontrolsumma. .........ccoo.een..

Griezes momenta parveidotaja specifikacija

Griezes momenta parveidotdja MOdelis ......comeeureeereeeerneeeserirecireceerecennne

Griezes momenta parveidotdja sertifikacijas NUIMULS .......covvcvveeerrecerreerceermieecsresesnceens

Sertifikacijas opcija, ko izmanto zudumu kartes generéSanai (standartvértibas/mérjjums) ...

Griezes momenta parveidotaja ievades datu un ievades
KONErOISUMMA .oovveverreeeceeiecerieceeereeeeieeeeeieenes

Lenka parvada specifikacijas

Lepka parvada modelis

Lepka parvada sertifikacijas nUMULS ....veveeeeveeenecreereeneeeeieceeiesnnnns

Sertifikacijas opcija, ko izmanto zudumu kartes $eneréSanai (standartvértibas/mérjjums) ...

Lenka parvada parnesumskaitlis .......

Transmisijas papildu sastavdalu ievades datu un ievades informacijas kontrolsumma ........

Ass specifikacijas

ASS MOAELIS .o

Ass sertifikacijas numurs ...........

Sertifikacijas opcija, ko izmanto zudumu kartes generéSanai (standartvértibas/mérjjums) ...

informacijas

informacijas
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1.7.4. Ass tips (piem., ass ar vienu reduktoru)
1.7.5. Ass parnesumskaitlis .........coocceceerecereeerecereennnee
1.7.6. Ass ievades datu un ievades informacijas kontrolsumma .........cccoeceecmneeceemcnneceeemnseecens
1.8. Aerodinamika
1.8.1. Modelis  ......
1.8.2. Sertifikacijas opcija, ko izmanto CdxA generéSanai (standartvértibas/merjjums) ...............
1.8.3. CdxA sertifikacijas numurs (attieciga gaduma) .....ccoceeonveeveeeemneceemmereneemsesscseeseennee
1.8.4. CdxA vértiba
1.8.5. Aecrodinamiskas pretestibas ievades datu un ievades informacijas
kontrolsumma .......cooeceeeneeceeneeceenecennnnn.
1.9. Riepu galvenas specifikacijas
1.9.1. Riepu izmers, 1. ass ..
1.9.2. Riepu sertifikacijas numMurs, 1. @SS ..coconeccemmerneceremmeeceeemsssceeessesnenne
1.9.3. Visu 1. ass riepu ipatngjais RRC
1.9.3.a 1. ass riepu ievades datu un ievades informacijas kontrolsumma .....
1.9.4. Riepu iZMErs, 2. @SS oot
1.9.5. Satuvinatd ass (ja/ne), 2. aSs .....ccoeeeereerrrereenns
1.9.6. Riepu sertifikacijas numurs, 2. ass ...
1.9.7. Visu 2. ass riepu 1patngjais RRC ........coovrvervveviverrnrinnnnne.
1.9.7.a 2. ass riepu ievades datu un ievades informacijas kontrolsumma ...........ccooomecccemcnneceremenncceeennne
1.9.8. Riepu izmeérs, 3. ass
1.9.9. Satuvinata ass (ja/ne), 3. ass ..coermeesneeens
1.9.10.  Riepu sertifikacijas NUMUTLS, 3. @SS ...ccoorecrreeemerreemmmrreeeeesisecsesesasseceenns
1.9.11.  Visu 3. ass riepu ipatnéjais RRC ..o,
1.9.11.a 3. ass riepu ievades datu un ievades informacijas kontrolsumma ...
1.9.12.  Riepu izmers, 4. asS ..cocvverrverrrerrercrrrnrinns
1.9.13.  Satuvinata ass (JA/NE), 4. aSS ..cccwwewrreceemmmrmereemmsssesesssssscsssessnnene
1.9.14.  Riepu sertifikacijas numurs, 4. ass ...
1.9.15.  Visu 4. ass riepu Ipatngjais RRC
1.9.16. 4. ass riepu ievades datu un ievades informacijas kontrolsumma ...........ccoooeceieeennccrcernnnccrcennnee
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1.10. Paligiericu specifikacijas

1.10.1.  Motora dzes€Sanas ventilatora tehnologija ........ccmeceeneceennecnns

1.10.2.  Stares iekartas sikna tehnologija ......cmcnreneremnecerenecenns

1.10.3.  Elektrosistema

1.10.3.1. Mainstravas generatora tehnologija (parastais, viedais, mainstravas generatora
NAV) e seeeise s

1.10.3.2. Mainstravas generatora maksimala jauda (viedais mainstravas generators)
(KW) e reeieseeeeenseseesseesseesaes

1.10.3.3.  Elektroenergijas akumul&Sanas jauda (viedais mainstravas generators)
(kWh) ..

1.10.3.4. LED dienas gaitas ukturi (JA/NE) ....ccoeereeorermrerecrrerecriereeeriereceresnennnes

1.10.3.5. LED galvenie lukturi (ja/né) ....coomveceunne.

1.10.3.6. LED gabarTtlukturi (JA/NE) ..cccoveeeeerveemmerereremecruisecrienesesenesenes

1.10.3.7.  LED bremzu lukturi (A/N€) ...ooccoomecieeeeieceeemmerrecreermerecceeeneeee

1.10.3.8. LED ick$jais apgaismojums (jA/NE) ......cceeceeemeeeuerereussneneenns

1.10.4.  Pneimatiska sistéma

1.10.4.1.  Tehnologija ...ccccmmcceromecrerurnecerreerneeccereenne

1.10.4.2. Kompresijas pakape

1.10.4.3. Vieda kompresijas sistéma ...

1.10.4.4. Vieda regeneracijas sistéma

1.10.4.5. Pneimatiskas balstiekartas vadiba ........coocomeecenneccrnrnne.

1.10.4.6. Reagenta dozéSana (izplides PECAPSIIAAE) ......comewmeeermecerinecemmnecrisnecerinnes

1.10.5.  HVAC sistéma

1.10.5.1.  Sistémas konfiguracijas NUMULS .....c.oveeeeeereereeneceminnecereneseeereeseieces

1.10.5.2. Vaditaja nodalfjuma dzesé$anas siltumstkna tIPS .....ccoceomeceeemmreceemmeereeneeessssnceenns

1.10.5.3. Vaditaja nodalijjuma apsildes siltumsiikna rezims

1.10.5.4. Pasazieru nodalfjuma dzeséSanas siltumsiikna tPS ...ccceccernnerreminneccrrsesneceeneenne

1.10.5.5. Pasazieru nodalijuma apsildes siltumsGkna reZims ......ccocoveconeeenseenseeinseceneceneceonee

1.10.5.6. Paligsilditaja jauda (kW)

1.10.5.7. Dubults stiklojums (ja/ng) .............

1.10.5.8. Regulgjams dzeses skidruma termostats (ja/ng)

1.10.5.9. Regulgjams paligsilditajs ..........crreemrecremeemreceeemerecceeennnnas
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1.10.5.10.

1.10.5.11.

1.10.5.12.

1.10.5.13.

1.10.5.14.

1.11.

1.11.1.

1.11.2.

1.11.3.

1.11.4.

1.12.1.

1.12.2.

1.12.3.

1.12.4.

1.13.1.

1.13.2.

1.13.3.

1.13.4.

1.13.5.

1.13.6.

1.13.7.

1.13.8.

1.13.9.

1.13.10.

1.13.11.

1.13.12.

1.13.13.

1.13.14.

1.13.15.

Motora atlikumgazu siltummainis (ja/ng)

Atseviski gaisa plismas sadales kanali (ja/né) ...

Udens elektriskais silditajs

Gaisa elektriskais silditajs

Cita apsildes tehnologija

Motora griezes momenta ierobezojumi

Motora  griezes momenta robeza 1.
10070100101 ¥:) RO

Motora  griezes momenta robeza 2.
MOMENEA) evererreerereereseerereereneereneens

Motora  griezes momenta robeza 3.
MOMENTA) everervreerereerereereneereneeseneeseneens

parnesuma (% no motora maksimala griezes

parnesuma (% no motora maksimala griezes

parnesuma (% no motora maksimalda griezes

Motora griezes momenta robeza ... parnesuma (% no motora maksimala griezes momenta)

Pilnveidotas vaditajam asistéjosas sistémas (ADAS)

Motora stop-starta sistéma, kad transportlidzeklis ir apturéts (ja/né)

Ekorite bez motora stop-starta (ja/né)

Ekorite ar motora stop-startu (ja/né) .......

Prognoz€josa atrumture (A/NE) .....ccooeeeeerecerenne

Elektromasinas(-u) sistémas(-u) specifikacijas

Sertifikacijas numurs

Tips (PSM, ESM, IM, SRM) .occoocoorrrerc

Pozicija (GEN 1, 2, 3, 4)

SKAILS POZICHA evvvvreeemerenerimeerseceireesseenseeesssenenne

Nominala jauda (KW) .covveeeoneeerrecerrnecrineecrinee

Maksimala nepartraukta jauda (kW)

Sertifikacijas opcija elektriskas jaudas patérina kartes generéSanai .........ceeeeen.

levades datu un ievades informacijas KONtrolSUmma ........ccccomeccemmececrmenecrereenneccereenne

ADC MOAELiS oo

ADC sertifikacijas numurs

Sertifikacijas opcija, ko izmanto ADC zuduma kartes generéSanai (standartvértibas/merjjums) .............

ADC parnesumskaitlis  .......

Parvadmehanisma papildu sastavdalu ievades datu un ievades informacijas kontrolsumma .......ccc......
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1.14. Integréta elektriska speka parvada sistémas (IEPC) specifikacijas

1.14.1 MOAELIS ovvveerrreenereineceieeeeeeseinanee

1.14.2.  Sertifikacijas NUMULS ..coueveeeereeireceeieceeeeeeesesesesseeseeens

1.14.3.  Nominala jauda (KW) oo

1.14.4.  Maksimala nepartraukta jauda (kW)

1.14.5.  Parnesumu skaits
1.14.6.  Zemakais kopgjais parnesumskaitlis (augstakais parnesumskaitlis, kas reizinats ar ass parnesumskaitli, ja
tads ir) .ceeeernnn.

1.14.7.  Ieklauts diferencialis (ja/ne) .........coccommrremrmmcreeemmsecreenee

1.14.8.  Sertifikacijas opcija elektriskas jaudas patérina kartes generéSanai ...
1.14.9.  levades datu un ievades informacijas KONtrolSUmma .........cc.cooeeceereeeeerereeesnereesseseeseneeens
1.15. Atkartoti uzladgjamu energijas akumuléanas sistému specifikacijas

1.15.1. MOAELS oo

1.15.2.  Sertifikacijas nuUMUIS ...coovevveerevererrecnnnne

1.15.3. Nominalais spriegums (V) ...

1.15.4.  Kopgja akumuléSanas jauda (kWh) ..ccooocrreeonccrriinecccerneccreiiseeccnnnnns

1.15.5.  Simulacija izmantojama kopgja jauda (KWh) ..ccomeveoneceonecrrnnecnns

1.15.6.  Sertifikacijas opcija elektrosistémas zudumiem ...

1.15.7.  levades datu un ievades informacijas KONtrolSUMMAa .........ccooecevreermnceermmemecrermeennecerreesnnnee
1.15.8. StrNGID (=) oo
2. No ekspluatacijas profila un noslodzes atkarigas vertibas

2.1. Simulacijas parametri (katrai ekspluatacijas profila un slodzes kombinacijai, papildus attieciba uz OVC-
HEV akumuléto energiju patéréjoso rezimu, uzladi uzturo$o rezimu un svértajiem rezultatiem)

2.1.1. Ekspluatacijas profils

2.1.2. Slodze (ka noteikts simulacijas rika) (kg)

2.1.2a Pasaziert SKaits .......oooooeeeeeeeeeeverreeeeseeeeessesseees

2.1.3. Transportlidzekla kopéja masa SIMUlacija (KQ) ..c..veeeeeererreemecruemecrueneerieneeerianennees

2.1.4. ovc reZims (akumuléto energiju patérgjosais, uzladi uzturosais, svertie
PEZUIEAL) oo

2.2. Transportlidzekla brauksanas veiktspéja un informacija simulacijas kvalitates parbaudei

2.2.1. Vidgjais atrums (km/h) .cooeveerreveenn.

2.2.2. Minimalais momentanais atrums (Km/h) .o
2.2.3. Maksimalais momentanais atrums (kmfh) ..o

2.2.4. Maksimalais paleninajums (m/s?) ........ceeeeeeeessssocioeen

2.2.5. Maksimalais paatrindjums (M[s%) ..coooeeeerrssseeeerrrne

2.2.6. Pilnas slodzes procentuala dala brauk$anas [aika ........cooccomermnecrinnecermnneciinnenns
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2.2.7. Parnesumu parslég§anu kopgjais skaits

2.2.8. Kopégjais nobrauktais attalums (Km) .....ocecereeceeneceeenneceeneceseseeesecesnnne

2.3. Degvielas un energijas patérina (katram degvielas veidam un elektroenergijai) un CO, rezultati (kopa)
2.3.1. Degvielas patering (g/KIm) .ooeeeeeeeemeceeermereeereeeeeneenns

2.3.2. Degvielas patérins (g/t-km)

2.3.3. Degvielas patering (g/p-Km) .ccooeceermeceeneecernnecnns

2.3.4. Degvielas patéring (g/m>-km) ..ooccccoovvvvene

2.3.5. Degvielas patéring (/100 Km) o.oeveveeeveceeneeceenecerisecennnnee

2.3.6. Degvielas patérins (/t-km)

2.3.7. Degvielas patering (I/p-Km) ....coccoooocereeennecccemmnsecceennseccceennns

2.3.8. Degvielas patering (I/m>-Km) ....ooooooooeeeverrmmssssseneseeneeessssnennn

2.3.9. Energijas patérind (MJ/km, kWh/km) .....cccoecvvrrence.

2.3.10.  Energijas patérind (MJ/t-km, kWh/t-km) ..

2.3.11.  Energijas paterind (MJ[p-km, KWh/p-Km) .cooeceonmeveneerrereinneceissseceiseeceens

2.3.12.  Energijas patérins (MJ/m>-km, kWh/m?-km) ..

2313, €Oy (QKM) oo

2314, CO, (gft-km) ...

2.3.15.  COy (gfpkm) e,

2.3.16.  COy (fMP-KM) wooovovrreevereeeeresni

2.4, Pilnuzlades un ar nulles emisijam saistitie nobraukumi

2.4.1. Faktiskais nobraukums akumuléto energiju patéréjosa rezima (km)

2.4.2. Lidzvertigs kopéjais pilnuzlades nobraukums (Km) .o

2.4.3. Ar CO, nulles emisijam saistitais nobraukums (km) ...

3. Programmatras informacija

3.1. Simulacijas rika versija (X.X.X)

3.2, Simulacijas datums un laiks ..o

3.3. Primara transportlidzekla simulacijas rika ievades informacijas un ievades datu kriptografiska kontrol-

summa (attiecigd gadijuma) ......cooeceeveceemmeceemeeerenecennnnne

3.4. Primara  transportlidzekla razotdja uzskaites datnes kriptografiska kontrolsumma (attieciga
2adjuma) ...occeeneceenn

3.5. Simulacijas rika sagatavotas transportlidzekla informacijas datnes kriptografiska kontrolsumma (attieciga
2AdTUMA) ooeerereeeceeeeceiieeeeiecesieceseeecninnee

3.6. Simulacijas rika ievades informacijas un ievades datu kriptografiska kontrolsumma ..................

3.7. Razotdja uzskaites datnes kriptografiska kontrolsumma ..........occronccreeeccseccreennnns
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1l DALA

Transportlidzekla CO, emisijas un degvielas patérin§ — klientam paredzétas informacijas datne

Klientam paredzétas informacijas datni sagatavo simulacijas riks, un taja ir ietverta vismaz $ada informacija, ja ta ir
piemérojama konkrétajam transportlidzeklim vai sertifikacijas solim.

1. Transportlidzekla, sastavdalas, atseviskas tehniskas vienibas un sistému dati
1.1. Dati par transportlidzekli

1.1.1.  Transportlidzekla identifikacijas numMUrs (VIN) ..oooceeerreeeenmereeneeresnecesssseeeessseeeseenes

1.1.2.  Transportlidzekla kategorija (N,, N3, M3)

1.1.3.  Asu konfiguracija ...cccomeeeenmeceennecerneecenneenns

1.1.4.  Tehniski pielaujama maksimala masa (t)

1.1.5.  Transportlidzeklu grupa saskana ar I pieliKUMU .ooovvevveneceenecenecrecneceieceens

1.1.5.a Transportlidzeklu (apaks-)grupa saistiba ar CO, Standartiem .........ccocceeeeseeeceeeereemssecrereennnne

1.1.6.  RaZotaja(-u) nosaukums un adrese
1170 MOElS  ooeeeerecereeceieceeieceeeseeeneseseneeens

1.1.8.  Korigéta faktiska masa (kg)

1.1.9.  Profesionals transportlidzeklis (A/NE) ......coomcermeomseccreeerrecrrerirecceeennns

1.1.10. Bezemisiju liclas noslodzes transportlidzeklis (A/NE) ...occeeereemmeceemmeeemmeeerssecesssecennnnee

1.1.11. Hibridelektrisks lielas noslodzes transportlidzeklis (ja/n€) .......coccerrecueene

1.1.12. Dualas degvielas transportlidzeklis (Ja/N€) .c.veereeeereeemeceemmeeeemeeesssesesssesenns

1.1.12.a Atlikumsiltuma atgtisana (ja/né)

1.1.13. Kabine ar gulvietu (JA/NE) ....ccomreceereeermmnecererreceunnnee

1.1.14. HEV arhitekttira (piem., P1, P2) oo

1.1.15.  PEV arhitektiira (piem., E2, E3) .covvvorerererenens

1.1.16.  Argjas uzlades Spgja (ANE) ..oorerrreeeeeemmsmirmnreeeeessssssesssesssssssnnns
1.1.17. —

1.1.18. Argjas uzlades maksimala jauda (kW) .ccoovoerrreeeeeens

1.1.19. Transportlidzekla tehnologijai pieskirts atbrivojums no 9. panta prasibam .........cceceeeeseeceeeeenne

1.1.20. Autobusa klase (piem., I, THII U €.) ooeeorereneceeeeiseceseceseeesseceeseeeeeeeenne

1.1.21. Registréto pasazieru kop@jais SKaits ........cccmmeeerrmecerrneceunnnee
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1.2. Sastavdalas, atseviskas tehniskas vienibas un sistému dati

1.2.1.  Motora nominala jauda (kW) ....ccoeeeres

1.2.2. Motora tilpums (I) oveceerecernnecrineccrieceresecerisecesonne

1.2.3.  Degvielas veids (dizeldegviela CI/CNG PI/LNG PI) .....coouceveurmmmereemmrrecrreemsseesereesseceenns

1.2.4.  Parnesumu karbas lielumi (izméritie/standarta)

1.2.5.  Parnesumu karbas tips (SMT, AMT, APT, nav)

1.2.6.  Parnesumu SKAifS ......occovveeemreeveereeseeeeeeseseneneenes

1.2.7.  Leéninatajs (A/N€) ....ccomeemmecrmmccrienn

1.2.8.  Ass parnesumskaithis ......coccmeeerecreirecrrereceenns

1.2.9.  Visu mehaniska transportlidzekla riepu vidgjais rites pretestibas koeficients (RRC) ........ccovveccees

1.2.10.a Riepu izmérs katrai mehaniska transportlidzekla asij .....ccooeeeormeceeoreecenneceesnnecnns

1.2.10.b Riepu degvielas patérina efektivitates klase(-es) saskana ar Regulu (ES) 2020/740 katrai mehaniska trans-
portlidzekla asij ..ooocvvecerreecrirecerineceinne

1.2.10.c Riepu sertifikacijas numurs katrai mehaniska transportlidzekla asij ........occomeeemnecrnneceneccrneceinnecenns

1.2.11. Motora stop-starta sistéma, kad transportlidzeklis ir apturts (JA/NE) ......cccrmerermeeermrecermneceennnee

1.2.12. Ekorite bez motora stop-starta (ja/né) ...

1.2.13. Ekorite ar motora StOP-Startt (JA/NE) ...ccceeeweesmecerreesmncermeermeceessesseccesseens

1.2.14. Prognozgjosa atrumture (ja/ne) .

1.2.15. Elektromasinas(-u) sistémas(-u) kopéja nominala dzingjspeka jauda (KW) .....cccomermerneeenmcenneeennecenecesecinees

1.2.16. Elektromasinas sistémas kopéja maksimala nepartraukta dzingjspeka jauda (kW) ...

1.2.17. REESS kopéja akumuléSanas jauda (kWh) ..ccccoeeonccvvecnnecccrercnn.

1.2.18. REESS simulacija izmantojama akumuléSanas jauda (kWh) ..............

1.3. Paligiericu konfiguracija

1.3.1.  Stires iekartas stikna tehnologija

1.3.2.  Elektrosistéma

1.3.2.1. Mainstravas generatora tehnologija (parastais, viedais, mainstravas generatora
NAY) ot nasses

1.3.2.2. Mainstravas generatora maksimala jauda (viedais mainstravas generators)
(KW) e

1.3.2.3. Elektroenergijas akumulésanas jauda (viedais mainstravas generators)
(kWh)

1.3.3.  Pneimatiska sistéma

1.3.3.1. Vieda kompresijas SIStEMa ....occceevecererecerennecennnnee

1.3.3.2. Vieda regeneracijas SIStEMA .......oveeeeecererecerereseseneesssmeenssneces
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1.3.4.  HVAC sistéma
1.3.4.1. Sistemas Konfiguracija .......cocccceomeceeemeenmecereeensecereeeeneenns
1.3.4.2. Paligsilditagja jauda (KW) oo
1.3.4.3. Dubults stiklojums (ja/ne) .....
2. Transportlidzekla CO, emisijas un degvielas patérin$ (katrai ekspluatacijas profila un slodzes kombinacijai,

papildus attieciba uz OVC-HEV akumuléto energiju patéréjoso rezimu, uzladi uzturo$o reZimu un sveérta-

jiem rezultatiem)

2.1. Simulacijas parametri

2.1.1.  Ekspluatacijas profils .........cccomeeeene.
2.1.2.  Kravnesiba (kg) ...

2.1.3.  Informacija par pasazieriem

2.1.3.1. Pasazieru skaits simulacija ()

2.1.3.2. Pasazieru masa SIMUIACHA  ..oovcevveeeeceemeeeceemieneeseenessneceeneens (kg)

2.1.4.  Transportlidzekla kopgja masa SIMulacija (Kg) ....cooceeeermeeeeemeeemmeeeeumsermeineceinneneens

2.1.5.  0OvC rezims (akumuléto energiju patérgjosais, uzladi uzturosais, sveértie
reZUlEAL) oo

2.2, Vidgjais atrums (km/h) e

2.3. Degvielas un energijas patérina rezultati (katram degvielas veidam un elektroenergijai)

2.3.1.  Degvielas patering (Z/Km) ....coecemmeccermmecrrmeneccrreerne

2.3.2.  Degvielas patering (g/t-Kim) .....ccoeceomeemmmmecernmecernnecerreeneinecnes

2.3.3.  Degvielas patérins (g/p-km)

2.3.4.  Degvielas patérins (g/m>-km)

2.3.5.  Degvielas patering (I/100 Kim) ....coocccereceemmecereeceinecersrnecerisecennnne

2.3.6.  Degvielas patérins (/t-km) ...

2.3.7.  Degvielas patérins (I/p-km)

2.3.8.  Degvielas patering (I/m>-Km) ....cccccccevrreeessiivsrvrerressssssssssssenees

2.3.9.  Energijas patérind (MJ/km, kWh/km)

2.3.10. Energijas patérind (MJ/t-km, kWh/t-km)

2.3.11. Energijas patérind (MJ/p-km, kWh/p-km) ..............

2.3.12. Energijas patérind (MJ/m>-km, kWh/m>-km)

2.4, CO, rezultati (katrai ekspluatacijas profila un slodzes kombinacijai)
241, COy (@KM) oo
242, COy (@ftKM) oo,
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2.43.  CO, (g/p-km) .

2.45.  CO, (g/m>-km)

2.5. Pilnuzlades nobraukumi

2.5.1.  Faktiskais nobraukums akumuléto energiju patéréjosa rezima (km) .......

2.5.2.  Lidzvértigs kopéjais pilnuzlades nobraukums (Km) .....coccoereecmmeccremonnecrreeumeeesseneenns

2.5.3.  Ar CO, nulles emisijam saistitais nobraukums (Km) ....coccomeeemneceonmeceonmnecenneceioneees

2.6. Svértie rezultati

2.6.1.  Tpatngjas CO, emisijas (CO,/t-KM) orrorreeeerrerreeereereeeesreeeeesssseeeeessne

2.6.2. Ipatngjais elektroenergijas patering (KWh/t-Km) ...ooooeeceeeeeemnseeeeeeeeeeenssseneeeceeeeennnnns

2.6.3.  Kravnesibas Vidgja VErtiba (£) ..cooeeervereesmeeeesseeeeeesesssseesseeseennns

2.6.4.  Tpatngjas CO, emisijas (CO,/p-KM) ..oovorrreeermrrreerrrrrrrreee.

2.6.5. Ipatngjais elektroenergijas patéring (kWh/p-km) ..coovveeeornrrrmnreceeeennn

2.6.6.  Vidgjais pasazieru sKaits (D) ..cceecooveccermrmeceemieresremesmnccesiesnnene

2.6.7.  Faktiskais nobraukums akumuléto energiju patéréjosa rezima (Km) .........cccomceeeemerecceeeenene

2.6.8.  Lidzvértigs kopéjais pilnuzlades nobraukums (Km) ....ccooecmveconneceoneecenecneceenecennns

2.6.9.  Ar CO, nulles emisijam saistitais nobraukums (km)

3. Programmatiiras informacija

3.1. Simulacijas 17ka VErsija .....cccoveeerrecemnneceiecerinecerinecsisnene

3.2. Simulacijas datums un laiks

3.3. Primara transportlidzekla simulacijas rika ievades informacijas un ievades datu kriptografiska kontrolsumma

(attieciga gadijuma)

3.4. Primara  transportlidzekla raZotaja  uzskaites datnes kriptografiska  kontrolsumma  (attieciga
gadjuma) ...

3.5. Transportlidzekla ~ simulacijas  rika  ievades informacijas un ievades datu  kriptografiska
kontrolsumma

3.6. Razotaja uzskaites datnes kriptografiska kontrolsumma  ..................

3.7. Klientam paredzétas informacijas datnes kriptografiska kontrolsumma ..........ccccovecvseceruennnn.
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III DALA

Transportlidzekla CO, emisijas un degvielas patérin§ — transportlidzekla informacijas datne smagajiem autobusiem

Transportlidzekla informacijas datni smagajiem autobusiem sagatavo, lai attiecigos ievades datus, ievades informaciju

un simulacijas rezultatus parnestu uz nakamajiem sertifikacijas soliem saskana ar I pielikuma 2. punkta aprakstito

metodi.

Transportlidzekla informacijas datne satur vismaz $adu informaciju.

1. Primara transportlidzekla gadjjuma:

1.1.  levades dati un ievades informacija, ka noteikts III pielikuma attieciba uz primaro transportlidzekli, iznemot
motora degvielas karti; motora korekcijas koeficientus WHTC_Urban, WHTC_Rural, WHTC_Motorway,
BFColdHot, CFRegPer; griezes momenta parveidotdja parametrus; parnesumu karbas, 1éninataja, lenka parvada
un ass zudumu Kkartes; elektromotoru sistému un IEPC elektriskas jaudas patérina karti(-es); REESS elektrisko
zudumu parametrus

1.2. Katram ekspluatacijas profilam un slogojuma apstakliem:

1.2.1. Transportlidzekla kopéja masa SIMUIAcija (KQ) .....ceeeemereremecemmmmecrmmeeersmecenenecennnnee

1.2.2. Pasazieru skaits SIMulacija (-) ....cccomecemcrennecernecreinecnns

1.2.3. Energijas patering (MJIKIM) ..covceenvecemecerrecemnecrieccrisnecerennee

1.3.  Programmatiiras informacija

1.3.1. Simulacijas rika versija .......o......
1.3.2. Simulacijas datums un 1aiks ......ccoomeeeenmercrornecernnecenneceisecennee
1.4. Kriptografiskas kontrolsummas

1.4.1. Primara transportlidzekla razotaja uzskaites datnes kriptografiska
kontrolsumma

1.4.2. Transportlidzekla informacijas datnes kriptografiska kontrolsumma ........cccoeenmecenneceeonseceenneceennenns

2. Katram starpposma, pabeigtam vai vairakos posmos pabeigtam transportlidzeklim:

2.1. levades dati un ievades informacija, ka noteikts III pielikuma attieciba uz pabeigtu vai vairakos posmos
pabeigtu transportlidzekli un ko sniedzis konkrétais razotajs

2.2.  Programmatiiras informacija

2.2.1. Simulacijas rika VErsija .....ccmcermmecernnecennne
2.2.2. Simulacijas datums un laiks ....ccoecmmeceonneceneecenneceenneceinnenns
2.3.  Kriptografiskas kontrolsummas

2.3.1. Transportlidzekla informacijas datnes kriptografiska kontrolsumma ........c.cccoeeeoneeeronerrenneceeenennee,
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V PIELIKUMS
Regulas V pielikumu groza 3adi:
(1)  pielikuma 2. punkta virsrakstu un pirmo dalu aizst3j ar $adu:
“2. Definicijas

Saja pielikuma izmanto ANO Noteikumos Nr. 49 (*) dotas definicijas, un papildus tim ir speka $adas defini-
cijas:

(*) Apvienoto Naciju Organizacijas Eiropas Ekonomikas komisijas (ANO EEK) Noteikumi Nr. 49 — Vienoti
noteikumi par pasakumiem pret gazveida un dalinveida piesarnojoso vielu emisiju, ko izraisa kompresijas
aizdedzes motoru un dzirkstelaizdedzes motoru izmantoSana transportlidzeklos (OVL 171, 24.6.2013,,
1. 1pp.).";

(2)  pielikuma 2. punkta pirmaja dala pievieno $adus apak$punktus:

“8) “atlikumsiltuma atg@isana sistéma” jeb “WHR sistéma” ir visas ierices, kas energiju no izplades gazes vai
motora dzeses sistému darbibas $kidrumiem parveido elektriskaja vai mehaniskaja energija;

9) “WHR sistéma bez aréjas izvades” jeb “WHR_no_ext” ir WHR sistéma, kas generé mehanisko energiju un ir
mehaniski savienota ar motora klokvarpstu, lai saraZoto energiju pievaditu tie$i motora klokvarpstai;

10) “WHR sistéma ar aréju mehanisko izvadi” jeb “WHR_mech” ir WHR sistéma, kas generé mehanisko energiju
un pievada to citiem transportlidzekla transmisijas elementiem, nevis motoram, vai atkartoti uzladgjamai
akumulésanas sistémai;

11) “WHR sistéma ar argju elektrisko izvadi” jeb “WHR_elec” ir WHR sistéma, kas generé elektroenergiju un
pievada to transportlidzekla elektriskajai kédei vai atkartoti uzladéamai akumuléSanas sistémai;

12) “P_WHR_net” ir lietderiga jauda, ko generé WHR sistéma saskana ar 3.1.6. punktu;

13) “E_WHR_net” ir lietderiga energija, ko generé WHR sistéma noteikta laikposma, kuru nosaka, integréjot
P_WHR_net;”;

(3)  pielikuma 2. punkta otro dalu aizstdj ar sadu:
“Nepieméro ANO Noteikumu Nr. 49 4. pielikuma 3.1.5. un 3.1.6. punkta dotas definicijas.”;
(4)  pielikuma 3. punkta pirmas dalas pirmo teikumu aizstaj ar $adu:

“Kalibrésanas laboratorijas aprikojums atbilst vai nu IATF 16949, vai ISO 9000 sériju, vai ISOJIEC 17025 prasi-
bam.”;

(5)  pielikuma 3.1.1. punkta pirmas dalas 1., 2. un 3. apak$punktu aizstaj ar $adiem:

“(1) Parametrs “fa”, kas raksturo testa apstaklus laboratorija un ir noteikts saskana ar ANO Noteikumu Nr. 49 4.
pielikuma 6.1. punktu, neparsniedz $adas robezvértibas: 0,96 < fa < 1,04.

(2) Motora ieplides gaisa absoliita temperatiira (Ta), kas izteikta Kelvina grados un noteikta saskana ar ANO
Noteikumu Nr. 49 4. pielikuma 6.1. punktu, neparsniedz $adas robezvértibas: 283 K < Ta < 303 K.

(3) Atmosféras spiediens, kas izteikts kPa un noteikts saskana ar ANO Noteikumu Nr. 49 4. pielikuma 6.1.
punktu, neparsniedz $adas robezvértibas: 90 kPa < ps < 102 kPa.”;
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(6)  pielikuma 3.1.2. punktu aizstdj ar $adu:
“3.1.2. Motora uzstadiana
Testa motoru uzstada saskana ar ANO Noteikumu Nr. 49 4. pielikuma 6.3.-6.6. punktu.

Ja paligierices/iekartas, kas vajadzigas motora sistémas darbinasanai, neuzstada saskana ar ANO Noteikumu
Nr. 49 4. pielikuma 6.3. punktu, visas izmeritas motora griezes momenta vértibas $a pielikuma vajadzibam
korigé saskana ar ANO Noteikumu Nr. 49 4. pielikuma 6.3. punktu attieciba uz jaudu, kas vajadziga $o
sastavdalu piedzinai.

Sadas motora griezes momenta un jaudas vértibu korekcijas veic, ja papildu vai triikstosa griezes momenta
absoliito vértibu summa, kas vajadziga So motora sastavdalu piedzinai konkréta motora darbibas punkta,
parsniedz griezes momenta pielaides, kuras noteiktas saskana ar 4.3.5.5. punkta 1. apak$punkta b) punktu.
Ja $ada motora sastavdala darbojas ar partraukumiem, motora griezes momenta vértibas attiecigas sastav-
dalas piedzinai nosaka ka vidéo vertibu atbilstiga laikposma, kas atspogulo faktisko darbibas rezimu,
nemot véra pamatotus inZeniertehniskus apsvérumus un vienojoties ar apstiprinataju iestadi.

Lai noteiktu, vai §ada korekcija ir vajadziga, ka arf iegtitu faktiskas vértibas korekcijas veiksanai, saskana ar
§a pielikuma 5. papildinajumu nosaka $adu motora sastavdalu jaudas patérinu, ka rezultata iegist motora
griezes momentu, kas vajadzigs So motora sastavdalu piedzinai:

1) ventilators;
2) ar elektroenergiju darbinamas paligierices/iekartas, kas vajadzigas motora sistémas darbinaSanai.”;
(7)  pielikuma 3.1.3. punkta otro teikumu aizstaj ar $adu:

“Ja ir valgja tipa karteris, emisijas méra un pieskaita izpGtéja emisijam saskana ar ANO Noteikumu Nr. 49 4.
pielikuma 6.10. punkta noteikumiem.”;

(8)  pielikuma 3.1.4. punkta otro dalu aizstdj ar sadu:

“Phtes gaisa dzeséSanai laboratorija testu veikSanai saskana ar $o regulu vajadzétu atbilst ANO Noteikumu Nr. 49 4.
pielikuma 6.2. punkta nosacijumiem.”;

(9)  pielikuma 3.1.5. punkta 6. apakSpunkta pirmo teikumu aizstaj ar $adu:

“6) WHTC aukstas iedarbinasanas testam, ko veic saskana ar 4.3.3. punktu, konkrétie sakuma apstakli ir noraditi
ANO Noteikumu Nr. 49 4. pielikuma 7.6.1. un 7.6.2. punkta.”;

(10) ieklauj sadu punktu:
“3.1.6. WHR sistemu izveide
Sadas prasibas pieméro, ja motoram ir uzstadita WHR sistéma.

3.1.6.1. Attieciba uz 3.1.6.2. punkta uzskaititajlem parametriem uzstadiSana testa stenda nedrikst izraisit WHR
sistémas labaku veiktspéju attieciba uz sistémas generéto energiju salidzindjuma ar specifikacijam sistémas
uzstadiSanai transportlidzekli. Visas pargjas ar WHR saistitas sistémas, ko izmanto testa stenda, darbina
apstaklos, kas ir reprezenté izmantoSanu transportlidzekli apkartéjas vides standartapstaklos. Ar WHR
saistitie apkartéjas vides standartapstakli ir gaisa temperatiira 293 K un atmosféras spiediens 101,3 kPa.

3.1.6.2. Motora testa uzstadijumam ir jaatspogulo visnelabvéligakie apstakli attieciba uz temperatiiru un energijas
saturu, kas no parpalikuma energijas nonak WHR sistéma. Lai atspogulotu visnelabveéligakos apstaklus, ir
jaiestata $adi parametri, kuri jaregistré saskana ar 1.a att€lu un par kuriem jazino informacijas dokumenta,
kas sagatavots saskana ar $a pielikuma 2. papildinajuma doto paraugu.
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(a) Attalumam starp pédé€jo pécapstrades sistému un siltummainiem, kas paredzéti WHR sistému darba
skidrumu iztvaicéSanai (katliem), mérot lejpus motora (Lpy), jabht vienadam ar vai lielakam par
maksimalo attalumu (Lmaxgy), ko WHR sistémas raZotajs noradijis tas uzstadiSanai transportlidzekli.

(b) Attieciba uz WHR sistémam ar turbinu(-am) izplades gazes plisma attalumam starp motora izplades
atveri un ieeju turbind (Lgp) jabat vienadam ar vai lielakam par maksimalo attalumu (Lmaxgy), ko
WHR sistémas razotajs noradijis tas uzstadisanai transportlidzekli.

(c) Attieciba uz WHR sistémam, kas darbojas cikliska procesa, izmantojot darba skidrumu:

(i) kopgjam caurules garumam starp iztvaicétaju un ekspanderu (Ly) jabut vienadam ar vai lielakam
par razotdja noteikto maksimalo attalumu sistémas uzstadisanai transportlidzekli (Lmaxyg);

(ii) kopéjam caurules garumam starp ekspanderu un dzesinataju (L) jabit vienadam ar vai mazakam
par razotdja noteikto maksimalo attalumu sistémas uzstadiSanai transportlidzekli (Lmaxgc);

(iii

=

kopgjam caurules garumam starp dzesinataju un iztvaicétaju (Lcp) jabat vienadam ar vai mazakam
par raZotaja noteikto maksimalo attalumu sistémas uzstadiSanai transportlidzekll (Lmaxcg);

(iv) darba skidruma spiedienam p.,,q pirms Skidruma ieplusanas dzesinataja ir jaatbilst transportli-
dzeklim paredzétajam lietojumam apkartgjas vides standartapstaklos, bet tas nekada gadijuma
nedrikst biit zemaks par testéSanas kamerd esoSo atmosféras spiedienu minus 5 kPa, ja vien
razotdjs nepierada, ka visa transportlidzekla ekspluatacijas laika var uzturét zemaku spiedienu;

(v) WHR dzesinataja dzeséSanas jauda testa stenda neparsniedz $adu maksimalo vértibu: P, = k x
(teond - 20 °C).

P, méra vai nu darba Skidruma pusé, vai testa stenda dzeses skidruma pusé. t,q ir skidruma
kondensacijas temperatiira (izteikta °C) pie peong-

k:f0+f1XV

o

kur: V_ ir motora darba tilpums litros (noapalojot lidz 2 zimém aiz komata);

fo = 0,6 kW/K;

f, = 0,05 kW/K*]);

(v) WHR dzesinatdja dzes€Sanai testa stenda ir atlauts izmantot $kidrumdzesi vai gaisa dzesésanu.
Dzesinataja gaisa dzeséSanas gadijuma sistému dzesé, izmantojot to pasu ventilatoru (attieciga
gadjjuma), kas uzstadits transportlidzekli, un apkartéjas vides standartapstaklos, kas noraditi
3.1.6.1. punkta. Dzesinataja gaisa dzeséSanas gadijjuma piemeéro v) punkta noteikto dzeséSanas
jaudas ierobezojumu, kur faktisko dzes€Sanas jaudu méra siltuma dzesinataja darba skidruma puseé.
Ja jauda $ada ventilatora darbinasanai tiek nodrosinata no aréja barosanas avota, tad, nosakot
lietderigo jaudu saskana ar f) apak$punktu, attiecigo faktisko ventilatora patéréto jaudu uzskata par
jaudu, kas pievadita WHR sistémai.
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WHR

(d)

1.a attels

sastavdalu minimalo un maksimailo attalumu noteiksana motora testu vajadzibam

1
: WHR dzesina

A rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr - ————— -
<Lmaxge

b S NSV E A —
1 Ekspanders :l

>Lmaxe
" - —— ——
| whR 1 ',
EAS1 — EASi WHR katls
Motors —L turbina =_ - i —L
>Lmaxgy >Lmaxgy
EAS ... | =izpludes pécapstrades sistéma

Citas WHR sistémas, kas iegist siltumenergiju no izplades vai dzeses sistémas, tiek izveidotas saskana
ar ¢) apakSpunkta noteikumiem. ¢) apakS$punktd minétais “iztvaicétajs” ir siltummainis, kas lieko

siltumu nodod WHR iericei. ¢) apak$punkta minétais “ekspanders” ir ierice, kas parveido energiju.

Visiem WHR sisttmu caurulu diametriem ir jabat vienadiem ar vai mazakiem par ekspluatacijai
noteiktajiem diametriem.

WHR_mech sisttmam lietderigo mehanisko jaudu mera pie motora apgriezieniem, kas sagaidami pie
60 km/h. Ja sagaidama dazadu parnesumskaitlu izmanto$ana, rotacijas atrumu aprékina, izmantojot $o
parnesumskaitlu vidgjo vértibu. WHR sistémas sarazoto mehanisko vai elektrisko jaudu meéra, izman-
tojot mériekartas, kas atbilst 2. tabula noteiktajam attiecigajam prasibam.

(i) Lietderiga elektriska jauda ir visa elektriska jauda, ko WHR sistéma pievada argjam jaudas piesais-
titajam vai atkartoti uzladéjamai akumuléSanas sistémai un no kuras atpemta elektriska jauda, kas
WHR sistémai pievadita no aréja barosanas avota vai atkartoti uzladéjamas akumuléanas sistémas.
Lietderigo elektrisko jaudu mera ka lidzstravas jaudu, t. i., péc parveidosanas no mainstravas uz
lidzstravu.

(ii) Lietderigd mehaniska jauda ir visa mehaniska jauda, ko WHR sistéma pievada argjam jaudas
piesaistitajam vai atkartoti uzladéjamai akumuléSanas sistémai (attieciga gadijuma) un no kuras
atnemta mehaniska jauda, kas WHR sistémai pievadita no argja barosanas avota vai atkartoti
uzladgjamas akumuléSanas sistémas.

Visas elektriskas un mehaniskas jaudas parvadisanas sistémas, kas vajadzigas transportlidzekla
ekspluatacijai, sagatavo mérjjumiem motora testéSanas laika (piem., kardanvarpstas vai siksnas
piedzina mehaniskam savienojumam, mainstravas-lidzstravas parveidotaji un lidzstravas sprieguma
transformatori). Ja transportlidzekli izmantota parvadiSanas sistéma nav dala no testa uzstadijuma,
izmérito lietderigo elektrisko vai mehanisko jaudu attiecigi samazina, reizinot ar katras atseviskas
parvadisanas sistémas tipisko lietderibas koeficientu. Uzstadijuma neieklautajam parvadisanas
sisttmam piemeéro 3adus tipiskos lietderibas koeficientus.

(iii

=
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1. tabula

ParvadiSanas sistéemu WHR jaudas tipiskie lietderibas koeficienti

Parvadisanas veids WHR jaudas lietderibas koeficients
Parnesumu posms 0,96
Siksnas piedzina 0,92
Kédes piedzina 0,94
Lidzstravas parveidotajs 0,95”

(11) pielikuma 3.2. punkta 1. tabulas pédéjas rindas pirmas slejas tekstu “Dabasgaze | PI” aizstaj ar $adu: “Dabasgaze | PI
vai dabasgaze | CI”;

(12) ieklauj sadu punktu:

“3.2.1. Dualas degvielas motoriem attiecigo standartdegvielu motora testéjamajam sistémam izvélas no 1. tabula
uzskaititajiem degvielas veidiem. Viena no divam standartdegvielam vienmér ir B7, un otra standartdegviela
ir G5, Gy vai LPG B degyviela.

Pamatnoteikumus, kas minéti 3.2. punkta, pieméro katrai no abam izvélétajam degvielam atseviski.”;

(13) pielikuma 3.3. punkta pirmo teikumu aizstaj $adu:

“Smeérella visiem izméginajumiem, ko veic saskana ar So pielikumu, ir komercidli pieejama ella, ko razotajs bez
ierobeZojumiem apstiprindjis izmantoSanai normalos ekspluatacijas apstaklos, ka noteikts ANO Noteikumu Nr. 49
8. pielikuma 4.2. punkta.”;

(14) ieklauj sadu punktu:

“3.4.1. Tpasas prasibas dualas degvielas motoriem

Dualas degvielas motoriem degvielas plismu saskana ar 3.4. punktu méra katrai no abam izvélétajam
degvielam atseviski.”;

(15) pielikuma 3.5. punkta pirmo un otro teikumu aizstaj ar $adiem:

“Mériekartas atbilst ANO Noteikumu Nr. 49 4. pielikuma 9. punkta prasibam.

Neskarot ANO Noteikumu Nr. 49 4. pielikuma 9. punkta noteiktas prasibas, 2. tabula uzskaititas mérisanas
sistémas atbilst 2. tabula noteiktajam robezvértibam.”;
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(16) pielikuma 3.5. punkta 2. tabula pievieno $adas rindas:
Linearitate
“Mérisanas sistéma Krustpunkts Apléses Determinacijas| Precizitate (1) K;purg)—
) Slipums _ s laiks
| xmin x (al — 1) + al standartkltida koeficients
a0 | SEE r2
WHR sistémai | < 1,5 % maks. 0,98 - < 2 % maks. > 0,980 n.p. <10s
nozimiga kalibracija ) 1,02 kalibracija
temperatiira
WHR sistémai | < 1,5 % maks. 0,98 - < 2 % maks. > 0,980 n.p. <3s
nozimigs spie- | kalibracija 1,02 kalibracija )
diens
WHR sistémai [ < 2 % maks. 0,97 - < 4 % maks. > 0,980 n.p. <1s
nozimiga elek- | kalibracija 1,03 kalibracija )
triska jauda
WHR sistémai [ < 1 % maks. 0,995 - | < 1,0% maks.| = 0,99 1,0 % no < 1s%
nozimiga meha- | kalibracija 1,005 kalibracija ) nolasijuma
niska jauda vai 0,5 %
no jaudas
maks.
kalibracijas
3), izman-
tojot
lielako
vértibu
(17) pielikuma 3.5. punkta pirmo un otro dalu péc 2. tabulas aizstaj ar $adu tekstu:

“Dualas degvielas motoru gadijuma “maks. kalibracijas” vértibu, kas piemérojama gan skidro, gan gazveida degvielu
masas plismas mériSanas sistémai, nosaka saskana ar sadiem noteikumiem.

(1) Degvielas veids, kam degvielas masas plismu nosaka ar mérisanas sistému, kurai veic 2. tabula noteikto prasibu
verifikaciju, ir primara degviela. Otrs degvielas veids ir sekundara degviela.

(2) Maksimala paredzama vértiba, kas visu izméginajumu laika sagaidama sekundarajai degvielai, tick parveidota
par maksimalo paredzamo vértibu, kas visu izméginajumu laika sagaidima primarajai degvielai, izmantojot
$adu vienadojumu:

kur:

mf’ =

mp,seco

mfmp,seco =

NCV im =

prim

NCV, =

seco

maksimala
vértiba;

maksimala

mf’

mp,seco

mp,seco

x NCV,,.o | NCV

prim’

paredzama sekundaras degvielas masas pliismas vértiba;

primaras degvielas NCV, kas noteikta saskana ar 3.2. punktu [M]/kg];

sekundaras degvielas NCV, kas noteikta saskana ar 3.2. punktu [MJ/kg].

paredzama par primaro degvielu parveidotas sekundards degvielas masas plasmas
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(3) Maksimalo paredzamo kopégjo vertibu, mf,,

poverall: kas sagaidama visu izméginajumu laika, nosaka, izmantojot
$adu vienadojumu:

mf + mf"

mf, mp,prim mp,seco’

mp,overall =

kur:

mf

mp,prim = Maksimala paredzama primaras degvielas masas pliismas vértiba;

mf’ mpseco = mak]sjimélé paredzama par primaro degvielu parveidotas sekundaras degvielas masas pliasmas
vertiba.

(4) “Maks. kalibracijas” vértibas ir maksimala paredzama kopgja vértiba mf,,
apakspunktu, reizinat ar 1,1.

poverals kas noteikta saskana ar 3.

“

Xmin » KO izmanto krustpunkta vértibas aprékinasanai 2. tabula, ir minimala paredzama vértiba, kas attiecigajai
mériSanas sistémai sagaidama visu izméginajumu laika, reizinata ar 0,9.

Signala padeves frekvence 2. tabula uzskaititajam meriSanas sistémam, iznemot degvielas masas plismas
mériSanas sistémas, ir vismaz 5 Hz (ieteicams > 10 Hz). Degvielas masas plismas mérianas sistémas signala
padeves frekvence ir vismaz 2 Hz.”;

(18) pielikuma 3.5.1. un 4. punkta tekstu “ANO EEK Noteikumu Nr. 49 6. redakcijas” aizstaj ar $adu: “ANO Noteikumu
Nr. 49%

(19) ieklauj $adu punktu:
“4.2.1. Tpasas prasibas dualas degvielas motoriem

Visu izméginajumu laika, kas veikti saskana ar 4.3. punktu, dualas degvielas motori darbojas dualas
degvielas rezima. Ja kada izméginajuma laika notiek parslégsanas uz apkopes rezimu, visi attieciga izmé-
¢inajuma laika registrétie dati klast nederigi.”;

(20) pielikuma 4.3.1. punkta tekstu “ANO EEK Noteikumu Nr. 49 6. redakcijas” aizstaj ar $adu: “ANO Noteikumu Nr.
497

(21) pielikuma 4.3.2. punkta tekstu “ANO EEK Noteikumu Nr. 49 6. redakcijas” trijos gadijumos aizstaj ar $adu: “ANO
Noteikumu Nr. 497

(22) ieklauj sadu punktu:
“4.3.2.1. Tpasas prasibas WHR sistémam

WHR_mech un WHR_elec sistémam motora brivgrieSanas liknes datu registréSanu nesak, pirms WHR
sistémas generétas mehaniskas vai elektriskas jaudas vértibas nolasijums vismaz 10 sekundes nav nosta-
bilizejies £10 % robezas no vidgjas vértibas.”;

(23) pielikuma 4.3.3. punktu aizstdj ar sadu:
“4.3.3. WHTC tests

WHTC testu veic saskana ar ANO Noteikumu Nr. 49 4. pielikumu. Emisiju testa svértie rezultati nepar-
sniedz piemérojamas robezvértibas, kas noteiktas Regula (EK) Nr. 595/2009.
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Dualas degvielas motori neparsniedz piemérojamas robezvértibas, kas noteiktas Regulas (ES) Nr. 582/2011
XVIII pielikuma 5. punkta.

Motora pilnas slodzes likni, kas registréta saskana ar 4.3.1. punktu, izmanto, lai denormalizétu atsauces
ciklu un visus atsauces vértibu aprékinus, kuri veikti saskana ar ANO Noteikumu Nr. 49 4. pielikuma
7.4.6., 7.4.7. un 7.4.8. punktu.”;

(24) pielikuma 4.3.3.1. punkta tekstu “ANO EEK Noteikumu Nr. 49 6. redakcijas” aizstdj ar $adu: “ANO Noteikumu Nr.
497

(25) ieklauj sadu punktu:
“4.3.3.2. Ipasas prasibas WHR sistémam

Saskana ar 3.1.6. punktu WHR_mech sisttmam registré mehanisko P_WHR_net un WHR_elec sistémam
registré elektrisko P_WHR_net.”;

(26) pielikuma 4.3.4. punktu aizstdj ar $adu:
“4.3.4. WHSC tests

WHSC testu veic saskana ar ANO Noteikumu Nr. 49 4. pielikumu. Emisiju testa rezultati neparsniedz
piemérojamas robezvértibas, kas noteiktas Regula (EK) Nr. 595/2009.

Dualas degvielas motoriem jaatbilst piemérojamajam robezam, kas noteiktas Regulas (ES) Nr. 582/2011
XVIII pielikuma 5. punkta.

Motora pilnas slodzes likni, kas registréta saskana ar 4.3.1. punktu, izmanto, lai denormalizétu atsauces
ciklu un visus atsauces vértibu aprékinus, kuri veikti saskana ar ANO Noteikumu Nr. 49 4. pielikuma
7.4.6., 7.4.7. un 7.4.8. punktu.”;

(27) pielikuma 4.3.4.1. punkta tekstu “ANO EEK Noteikumu Nr. 49 6. redakcijas” aizstdj ar $adu: “ANO Noteikumu Nr.
497,

(28) ieklauj sadu punktu:
“4.3.4.2. Tpasas prasibas WHR sistémam

Saskana ar 3.1.6. punktu WHR_mech sisttmam registré mehanisko P_WHR_net un WHR_elec sistémam
registré elektrisko P_WHR_net.”;

(29) pielikuma 4.3.5.1. punkta tekstu “ANO EEK Noteikumu Nr. 49 6. redakcijas” aizstaj ar $adu: “ANO Noteikumu Nr.
49”;

(30) pielikuma 4.3.5.1.1. un 4.3.5.2.1. punkta tekstu “ANO EEK Noteikumu Nr. 49 6. redakcijas” cetros gadijumos
aizstaj ar 3adu: “ANO Noteikumu Nr. 497

(31) pielikuma 4.3.5.2.2. punkta otras dalas pirmo teikumu aizstaj ar sadu:

“Visus mérka griezes momenta iestatijuma punktus pie konkréta mérka motora apgriezienu iestatjjuma punkta, kas
parsniedz robezvértibu, ko nosaka pilnas slodzes griezes momenta vértiba (noteikta, izmantojot motora pilnas
slodzes likni saskana ar 4.3.1. punktu) $aja konkrétaja mérka motora apgriezienu iestatfjumu punkta, atnemot 5 %
10 Tpax overal 3iZSt3j ar vienu mérka griezes momenta iestatijuma punktu pie pilnas slodzes griezes momenta $aja
konkrétaja mérka motora apgriezienu iestatijuma punkta.”;
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(32) pielikuma 4.3.5.3. punkta tekstu “ANO EEK Noteikumu Nr. 49 6. redakcijas” trijos gadjjumos aizstaj ar sadu:
“ANO Noteikumu Nr. 49”;

(33) pielikuma 4.3.5.3. punkta 4. apakSpunkta otro teikumu aizstaj ar $adu: “FCMC izméginajuma laika nav nepiecie-
$ams parraudzit dalinveida piesarpotajus, metanu un amonjaka emisijas.”;

(34) ieklauj sadu punktu:

“4.3.5.3.1. Ipasas prasibas WHR sistémam

Saskana ar 3.1.6. punktu WHR_mech sistémam registré mehanisko P WHR_net un WHR_elec sistémam
registré elektrisko P_WHR_net.”;

(35) pielikuma 4.3.5.4. punkta pirmaja un otraja dala tekstu “ANO EEK Noteikumu Nr. 49 6. redakcijas” Cetros
gadijumos aizstaj ar $adu: “ANO Noteikumu Nr. 49”;

(36) pielikuma 4.3.5.4. punkta treSo dalu aizstaj ar sadu:

“Motoru CO, saimes CO, cilmes motora pilnas slodzes likni, kas registréta saskana ar 4.3.1. punktu, izmanto, lai
denormalizétu 9. rezima atsauces vértibas, to veicot saskana ar ANO Noteikumu Nr. 49 4. pielikuma 7.4.6., 7.4.7.
un 7.4.8. punktu.”;

(37) pielikuma 4.3.5.5. punkta ceturtas dalas 1. apak$punkta otro teikumu aizstaj ar sadu:

“Turpmakaja 30%1 sekunzu perioda motoru vada $adi:”;

(38) pielikuma 4.3.5.5. punkta ceturtas dalas 3. apak$punktu aizstaj ar $adu:

“3) Péc tam, kad saskana ar 1. apakSpunktu ir izmérits nulles griezes momenta iestatijuma punkts, mérka motora
apgriezienus lineari samazina lidz nakamajam zemakajam meérka motora apgriezienu iestatijuma punktam,
vienlaikus 20 lidz 46 sekundés lidz maksimalajai vértibai lineari palielinot lietotaja pieprasijjumu. Ja nakamais
mérka iestatijuma punkts tiek sasniegts mazak neka 46 sekund@s, laiku, kas atlicis lidz 46 sekundém, izmanto
stabilizéSanai. Péc tam veic mérfjumu, sakot stabilizéSanas procediru saskana ar 1. apak$punktu, un vélak
mérka griezes momenta iestatfjuma punktus pie nemainigiem mérka motora apgriezieniem korigé saskana ar
2. apakspunktu.”

(39) pielikuma 4.3.5.6. punkta tekstu “ANO EEK Noteikumu Nr. 49 6. redakcijas” aizstdj ar $adu: “ANO Noteikumu Nr.
49%;

(40) pielikuma 4.3.5.6.2. punkta otras dalas 2. un 3. apak$punktu aizstaj ar $adiem:

“(2) 9 stnu rezgiem — 2 vertikalas, vienada attaluma novilktas linijas starp motora apgriezieniem ns, un ny;, vai
12 $anu rezgiem — 3 vertikalas, vienada attaluma novilktas linijas starp motora apgriezieniem nso un nyp;
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(3) motora griezes momentu vienados intervalos dalosas 2 linijas (t. i, 1/3) uz katras vertikalas linijas kontroles
apgabala, kas noteikts saskana ar 4.3.5.6.1. punktu.”;
(41) pielikuma 4.3.5.6.3. punkta otro dalu aizstdj ar $adu:
“FCMC laika izméritas Ipatnéjas masas emisijas pie atseviska motora apgriezieniem un griezes momenta nosaka ka
vidgjo vértibu 30+1 sekunzu mérijjumu perioda, kas noteikts saskana ar 4.3.5.5. punkta 1. apak$punktu.”;
(42) pielikuma 4.3.5.6.3. un 4.3.5.7.1. punkta tekstu “ANO EEK Noteikumu Nr. 49 6. redakcijas” piecos gadijumos
aizstaj ar $adu: “ANO Noteikumu Nr. 497
(43) pielikuma 4.3.5.7.2. punktu aizstaj ar $adu:
“4.3.5.7.2. Emisijas parraudzibas prasibas
FCMC testos iegitie dati ir derigi, ja regulégjumam paklauto gazveida piesarnotaju Ipatnéjas masas
emisijas, kas noteiktas katrai koordinatu tikla $iinai saskana ar 4.3.5.6.3. punktu, atbilst $adam gazveida
piesarnotaju robezvértibam:
(a) motori, kas nav dualas degvielas motori, atbilst piemérojamajam robezvértibam saskana ar ANO
Noteikumu Nr. 49 10. pielikuma 5.2.2. punktu;
(b) dualas degvielas motori atbilst piemérojamajam robezam, kas noteiktas Regulas (ES) Nr. 582/2011
XVIII pielikuma, kur atsauci uz Regulas (EK) Nr. 595/2009 I pielikuma noteikto piesarnotaja emisiju
robezu aizstaj ar atsauci uz ta pasa piesarnotaja robezvértibu saskana ar ANO Noteikumu Nr. 49
10. pielikuma 5.2.2. punktu.
Gadijuma, ja motora apgriezienu un griezes momentu punktu skaits viena un taja pasa koordinatu tikla
$una ir mazaks neka 3, $is punkts uz konkréto koordinatu tikla $tinu neattiecas.”;
(44) pielikuma 5.1. punkta tekstu “ANO EEK Noteikumu Nr. 49 6. redakcijas” aizst3j ar $adu: “ANO Noteikumu Nr.
49”;
(45) ieklauj $adu punktu:
“5.3.1.1. Ipasas prasibas duilas degvielas motoriem
Dualas degvielas motoriem Ipatnéja degvielas patérina raditajus WHTC korekcijas koeficientam saskana
ar 5.3.1. punktu aprékina katrai no abam degvielam atseviski.”;
(46) ieklauj $adu punktu:
“5.3.2.1. Tpasas prasibas dualas degvielas motoriem
Dualas degvielas motoriem ipatnéja degvielas patérina raditajus auksto-karsto emisiju lidzsvaroanas koefi-
cientam saskana ar 5.3.2. punktu aprékina katrai no abam degvielam atseviski.”;
(47) pielikuma 5.3.3. punktu aizstdj ar $adu:

“5.3.3. Ipatnéja degvielas patérina raditaji WHSC
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(48)

(51)

Ipatngjo degvielas patérinu WHSC aprékina, izmantojot faktiskas izméritas WHSC vértibas, kas registrétas
saskana ar 4.3.4. punktu 3adi:

SFCywhsc = (£ FCynso) | Wiwnse + £ E_ZWHRyy50),

kur:

SFCywhsc = Ipatngjais degvielas patérind WHSC [g/kWh];

T FCypse = kopéjais degvielas patéring WHSC [g],

kas noteikts saskana ar 3a pielikuma 5.2. punkty;

Wwuse = kopgjais motora darbs WHSC [kWh],

kas noteikts saskana ar 3a pielikuma 5.1. punktu.

Motoriem, kuriem uzstadita vairak neka viena WHR sistéma, E_WHRygc aprékina katrai WHR sistémai
atseviski. Motoriem, kuriem WHR sistéma nav uzstadita, E_WHRyysc iestata uz nulli.

E_WHRyysc = kopgja integréta E_WHR_net WHSC laika [kWh],

kas noteikta saskana ar 5.3. punktu;

Y E_WHRyysc = visu uzstadito WHR sistému individualo E_WHRyygc summa [kWh].”;

pielikuma 5.3.3.1. punkta 4. tabulas pédgja rindas pirmas slejas tekstu “Dabasgaze | PI” aizstaj ar $adu: “Dabasgaze
| PI vai dabasgaze | CI”;

ieklauj $adu punktu:

“5.3.3.3. Ipasas prasibas dualas degvielas motoriem

Dualas degviclas motoriem korigétos Ipatnéja degvielas patérina raditajus WHSC saskana ar 5.3.3.1.
punktu aprékina katrai no abam degvielam atseviski, pamatojoties uz attiecigajiem Ipatngja degvielas
patérina raditajiem WHSC, kas saskana ar 5.3.3. punktu noteikti katrai no abam degvielam atseviski.

Pielikuma 5.3.3.2. punktu pieméro dizeldegvielai B7.”;

pielikuma 5.4. punkta tekstu “ANO EEK Noteikumu Nr. 49 6. redakcijas” seSos gadijumos aizstdj ar $adu: “ANO
Noteikumu Nr. 49”

ieklauj $adus punktus:

“5.4.1. Tpasas prasibas dualas degvielas motoriem
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Korekcijas koeficientu dualas degvielas motoriem, kas aprikoti ar izplides pécapstrades sisttmam, kam
periodiski notiek regeneracija saskana ar 5.4. punktu, aprékina katrai no abam degvielam atseviski.

5.5  Ipasi noteikumi attieciba uz WHR sistemam

Pielikuma 5.5.1., 5.5.2 un 5.5.3. punkta noteiktas vertibas aprekina tikai tada gadijuma, ja testa uzstadijuma
ir ieklauta WHR_mech vai WHR_elec sistéma. Attiecigas vertibas lietderigajai mehaniskajai un elektriskajai
jaudai aprékina atseviski.

5.5.1. Integrétas E_WHR_net aprékinasana
Sis punkts attiecas tikai uz motoriem ar WHR sistémam.

Jebkadas registrétas negativas mehaniskas vai elektriskas P_WHR_net vértibas izmanto tiesi un neiestata uz
nulli integrétas veértibas aprékinasanai.

Kopégjo integréto E_WHR_net visa testa cikla vai katra WHTC apakscikla, nosaka, integréjot mehaniskas vai
elektriskas P_WHR_net registrétas vértibas saskana ar $adu formulu:

E_WHRmeas,i = (% P_WHRmeas.O + P_WHRmeas.I + P_WHRmeus,Z + ...

1
+P_WHRmeas,n—2 + P_WHRmeas,n—l + E P_WHRmeas.n) h

kur:

E_WHR cas. i = kopégja integréta E_WHR_net laikposma no t; lidz t;;

to = laiks laikposma sakuma;

ty = laiks laikposma beigas;

n = registréto vértibu skaits laikposma no t, lidz t;;

P_WHR . csok [0 ... nj = mehaniskas vai elektriskas P_WHR _net registréta vértiba laika t, + kxh, laikposma

no t, lidz t; hronologiska seciba, kur k pieaug no 0 pie t, lidz n pie t;

h="4-lth = intervals starp divam blakus registrétam vértibam,
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5.5.2. TIpatnéjas E_WHR_net raditaju aprékinasana

Korekcijas un lidzsvaroSanas koeficientus, kas jaievada simulacijas rika, aprékina ar motora priekSapstrades
riku, pamatojoties uz izméritajiem ipatnéjas E_WHR_net raditajiem, kuri noteikti saskana ar 5.5.2.1. un
5.5.2.2. punktu.

5.5.2.1. Tpatngjas E_WHR_net raditaji WHTC korekcijas koeficientam

Ipatnéjas E_WHR_net raditajus, kas vajadzigi WHTC korekcijas koeficientam, aprékina, izmantojot karstas
iedarbinasanas WHTC faktiskas izméritas vértibas, kas registrétas saskana ar 4.3.3. punktu $adi:

S_E_WHRmeas, Urban = E_WHRmeas, WHTC-Urban / Wact, WHTC-Urban

S_E_WHRmeas, Rural — E_WHRmeas, WHTC- Rural / Wact, WHTC- Rural

S_E_WHR s, mw = E_ZWHR a5 wrtemw | Wact, wHTCMW:

kur:

S_E_WHR 0 ; = Tpatnga E_WHR_net

WHTC apakscikla i [k]/kWh];

E_ WHR ey, i = kopégja integréta E_WHR_net

WHTC apakscikla i [k]], kas noteikta saskana ar

5.5.1. punktu;

act, i = kopgjais motora darbs WHTC apakscikla i [kWh],

kas noteikts saskanpa ar 5.1. punktu.

Tris dazadie WHTC apakscikli (pilsétas, arpuspilsétas un automagistrales) ir noteikti 5.3.1. punkta.

5.5.2.2. Ipatngjas E_WHR_net radit3ji auksto-karsto emisiju lidzsvarosanas koeficientam

Ipatnéjas E_WHR_net raditajus, kas vajadzigi auksto-karsto emisiju lidzsvaroSanas koeficientam, aprékina,
izmantojot gan karstas, gan aukstas iedarbinaSanas WHTC testa faktiskas izméritas vértibas, kas registrétas
saskana ar 4.3.3. punktu. Aprékinus atseviski veic gan karstas, gan aukstas iedarbinasanas WHTC $adi:
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S_E_WHRmeas, hot ~ E_WHRmeas, hot / Wact, hot

S_E_WHR a5 cold = E_WHR eas. cold | Wace, colds
kur:
S_E_WHR ey ; = Tpatngja E_WHR_net WHTC laika [kJ/kWh;
E_WHR ey, | = kopgja integréta E_WHR_net WHTC laika [kWh],
kas noteikta saskana ar 5.5.1. punktu;
Waet, j = kopégjais motora darbs WHTC laika [kWh],

kas noteikts saskapa ar 5.1. punktu.

5.5.3. WHR korekcijas koeficients motoriem, kas aprikoti ar izplades pécapstrades sistémam, kam periodiski
notiek regeneracija

So korekcijas koeficientu iestata uz 1.%
(52) pielikuma 6.1.4. punktu aizstdj ar $adu:
“6.1.4. CO, cilmes motora degvielas patérina karte

levades dati ir saskana ar 32 pielikuma 3. papildinajumu definétas motoru CO, saimes CO, cilmes motoram
noteiktas veértibas, kas registrétas saskana ar 4.3.5. punktu.

Ja péc razotaja pieprasijuma pieméro $is regulas 15. panta 5. punkta noteikumus, ka ievades datus izmanto
konkrétajam motoram noteiktas vertibas, kas registrétas saskana ar 4.3.5. punktu.

levades dati sastav tikai no mérfjumu vidéam vértibam 30 + 1 sekunZu mérjjumu perioda, kuras nosaka
saskana ar 4.3.5.5. punkta 1. apakSpunktu.

levades datus nodrosina “ar komatu atdalitas veértibas” formata datng, kura ka atdalitajrakstzimi izmanto
Unicode rakstzimi “COMMA” (U+002C) (). Datnes pirmo rindu izmanto ka virsrakstu, un ta nesatur
nekadus registrétus datus. Registrétie dati sakas ar datnes otro rindu.

Katras slejas virsraksts datnes pirmaja rinda nosaka attiecigas slejas sagaidamo saturu.

Motora apgriezienu slejas virsraksts datnes {)irmajé rinda ir virkne “motora apgriezieni”. Datu vértibas sakas
no datnes otras rindas, tas ir izteiktas min.” un noapalotas lidz divam zimém aiz komata saskana ar ASTM
E 29-06.
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Griezes momenta slejas virsraksts datnes pirmaja rinda ir virkne “griezes moments”. Datu vértibas sakas no
datnes otras rindas, tas ir izteiktas Nm un noapalotas lidz divam zimém aiz komata saskana ar ASTM E 29-
06.

Degvielas masas pliismas slejas virsraksts datnes pirmaja rinda ir virkne “1. degvielas masas plisma”. Datu
vértibas sakas no datnes otras rindas, tas ir izteiktas g/h un noapalotas lidz divam zimém aiz komata
saskana ar ASTM E 29-06.”;

(53) ieklauj sadus punktus:

“6.1.4.1. Ipasas prasibas dualas degvielas motoriem

Otras degvielas izméritas masas pliismas slejas virsraksts datnes pirmaja rinda ir virkne “2. degvielas
masas plisma”. Datu vértibas sakas no datnes otras rindas, tas ir izteiktas g/h un noapalotas lidz divam
zimém aiz komata saskana ar ASTM E 29-06.

6.1.4.2. Ipasas prasibas motoriem, kas aprikoti ar WHR sistému

Ja WHR sistema ir WHR_mech vai WHR_elec sistéma, ievades datus paplasina ar mehaniskas P_WHR_net
vértibam WHR_mech sistémam vai ar elektriskas P_WHR_net vértibam WHR_elec sistémam, kas regis-
trétas saskana ar 4.3.5.3.1. punktu.

Mehaniskas P_WHR_net slejas virsraksts datnes pirmaja rinda ir virkne “WHR mehaniska jauda”, un
elektriskas P_WHR_net slejas virsraksts ir virkne “WHR elektriska jauda”. Datu vértibas sakas no datnes
otras rindas, tas ir izteiktas W un noapalotas lidz tuvakajam veselam skaitlim saskana ar ASTM E 29-06.";

(54) ieklayj $adu punktu:

“6.1.5.1. Tpasas prasibas dualas degvielas motoriem

Visas tris vértibas, kas noteiktas saskana ar 6.1.5. punktu un atbilst attiecigajam degvielas veidam, ko
ievada sleja “1. degvielas masas plisma” saskana ar 6.1.4. punktu, ir ievades dati GUI cilné “1. degviela”.

Visas tris vértibas, kas noteiktas saskana ar 6.1.5. punktu un atbilst attiecigajam degvielas veidam, ko
ievada sleja “2. degvielas masas pliisma” saskana ar 6.1.4.1. punktu, ir ievades dati GUI cilné “2. degvie-

la”.”;

(55) ieklauj sadu punktu:

“6.1.6.1. Tpasas prasibas dualas degvielas motoriem

Vértibas, kas noteiktas saskana ar 6.1.6. punktu un atbilst attiecigajam degvielas veidam, ko ievada sleja
“1. degvielas masas pliisma” saskana ar 6.1.4. punktu, ir ievades dati GUI cilné “1. degviela”.
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Vertibas, kas noteiktas saskana ar 6.1.6. punktu un atbilst attiecigajam degvielas veidam, ko ievada sleja

” 9,

“2. degvielas masas pliisma” saskana ar 6.1.4.1. punktu, ir ievades dati GUI cilné “2. degviela”.”;

(56) ieklauj sadu punktu:

“6.1.7.1. Tpasas prasibas dualas degvielas motoriem

Vértibas, kas noteiktas saskapa ar 6.1.7. punktu un atbilst attiecigajam degvielas veidam, ko ievada sleja
“1. degvielas masas pliisma” saskana ar 6.1.4. punktu, ir ievades dati GUI cilné “1. degviela”.

Vertibas, kas noteiktas saskana ar 6.1.7. punktu un atbilst attiecigajam degvielas veidam, ko ievada sleja

” 9,

“2. degvielas masas plisma” saskana ar 6.1.4.1. punktu, ir ievades dati GUI cilné “2. degviela”.”;

(57) ieklauj $adu punktu:

“6.1.8.1. Tpasas prasibas dualas degvielas motoriem

Vertiba, kas noteikta saskana ar 6.1.8. punktu un atbilst attiecigajam degvielas veidam, ko ievada sleja “1.
degvielas masas plasma” saskana ar 6.1.4. punktu, ir ievades dati GUI cilné “1. degviela”.

Vertiba, kas noteikta saskana ar 6.1.8. punktu un atbilst attiecigajam degvielas veidam, ko ievada sleja “2.

” 9,

degvielas masas plisma” saskana ar 6.1.4.1. punktu, ir ievades dati GUI cilné “2. degviela”.”;

(58) ieklauj sadu punktu:

“6.1.9.1. Tpasas prasibas dualas degvielas motoriem

Testa degvielas veids, kas atbilst attiecigajam degvielas veidam, ko ievada sleja “1. degvielas masas pliisma”
saskana ar 6.1.4. punktu, ir ievades dati GUI cilné “1. degviela”.

Testa degvielas veids, kas atbilst attiecigajam degvielas veidam, ko ievada sleja “2. degvielas masas plisma”

» 9,

saskana ar 6.1.4.1. punktu, ir ievades dati GUI cilné “2. degviela”.”;

(59) pielikuma 6.1.17. punktu aizst3j ar sadu:

“6.1.17. Sertifikacijas numurs

levades dati ir motora sertifikacijas numurs ka rakstzimju seciba ISO 8859-1 kod&juma.”;
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(60) pievieno $adus punktus:

“6.1.18. Duala degviela

Dualas degvielas motora gadijuma GUI izvéles ritinu “Dual-fuel” iestata ka aktivu.

6.1.19. WHR _no_ext

Ja motoram ir WHR_no_ext sistéma, GUI izvéles ritinu “MechanicalOutputICE” iestata ka aktivu.

6.1.20. WHR_mech

Ja motoram ir WHR_mech sistéma, GUI izvéles ratinu “MechanicalOutputDrivetrain” iestata ka aktivu.

6.1.21. WHR_elec

Ja motoram ir WHR_elec sistéma, GUI izvéles ritinu “ElectricalOutput” iestata ka aktivu.

6.1.22. Tpatnéjas E_WHR_net raditaji WHR_mech sisttmu WHTC korekcijas koeficientam

Ja motoram ir WHR_mech sistéma, ievades dati ir ipatnéjas E_WHR_net tas tris vertibas, kas iegiitas
dazado WHTC apaksciklu — pilsétas, arpuspilsétas un automagistrales — laika, izteiktas kJ/kWh un
noteiktas saskana ar 5.5.2.1. punktu.

Vertibas noapalo lidz divam zimém aiz komata saskana ar ASTM E 29-06 un ievada GUI cilnes “Meha-
niska WHR” attiecigajos laukos.

6.1.23. Ipatnéjas E_WHR_net raditaji WHR_mech sistému auksto-karsto emisiju lidzsvaroSanas koeficientam

Ja motoram ir WHR_mech sistéma, ievades dati ir ipatnéjas E_WHR_net tas divas vertibas, kas iegiitas
aukstas un karstas iedarbinasanas WHTC, izteiktas kj/kWh un noteiktas saskana ar 5.5.2.2. punktu.

Vertibas noapalo lidz divam zimém aiz komata saskana ar ASTM E 29-06 un ievada GUI cilnes “Meha-
niska WHR” attiecigajos laukos.
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6.1.24. Tpatngjas E_WHR_net raditaji WHR_elec sistému WHTC korekcijas koeficientam

Ja motoram ir WHR_elec sistéma, ievades dati ir ipatnéjas E_WHR_net tas tris vértibas, kas iegiitas dazado
WHTC apaksciklu — pilsétas, arpuspilsétas un automagistrales — laika, izteiktas kj/kWh un noteiktas
saskana ar 5.5.2.1. punktu.

Vertibas noapalo lidz divam zimém aiz komata saskana ar ASTM E 29-06 un ievada GUI cilnes “Elektriska
WHR” attiecigajos laukos.

6.1.25. Ipatnéjas E_WHR_net raditaji WHR_elec sistému auksto-karsto emisiju lidzsvaroSanas koeficientam

Ja motoram ir WHR_elec sistéma, ievades dati ir ipatnéjas E_WHR_net tas divas veértibas, kas iegiitas
aukstas un karstas iedarbinasanas WHTC, izteiktas kJ/kWh un noteiktas saskana ar 5.5.2.2. punktu.

Vertibas noapalo lidz divam zimém aiz komata saskana ar ASTM E 29-06 un ievada GUI cilnes “Elektriska
WHR” attiecigajos laukos.

6.1.26. WHR korekcijas koeficients motoriem, kas aprikoti ar izplides pécapstrades sisttmam, kam periodiski
notiek regeneracija

levades dati ir korekcijas koeficients, kas noteikts saskana ar 5.5.3. punktu.

Vértibu noapalo lidz divam zimém aiz komata saskana ar ASTM E 29-06 un ievada GUI cilnes “Elektriska
WHR” attiecigaja lauka motoram ar WHR_elec sisttmu un cilnes “Mehaniska WHR” attiecigaja lauka
motoram ar WHR_mech sistemu.”;

(61) pielikuma 2. papildindgjuma 1. dala ieklauj sadus punktus:

“3.2.1.1.1. Dualas degvielas motora tips:
1A tips [ 1B tips | 2A tips | 2B tips [ 3B tips!

3.2.1.1.2. Gazes energijas koeficients WHTC karstaja dala: %”

(62) pielikuma 2. papildindgjuma 1. dala ieklauj sadu punktu:

“3.2.1.6.2. Brivgaita, darbinot ar dizeldegvielu: ja/ng!”;
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(63) pielikuma 2. papildinajuma 1. dalas 3.2.1.11. punktu aizst3j ar $adu:

“3.2.1.11. Razotdja atsauces Noteikumu Nr. 49 3.1., 3.2. un 3.3.
punkta prasitaja dokumentacijas paketé, kas lauj tipa
apstiprinatajai iestadei izvertét emisijas kontroles stra-
té¢ijas un motora iebaveétas sistémas, lai nodrosinatu
NO, kontroles pasakumu pareizu darbibu”;

(64) pielikuma 2. papildindgjuma 1. dalas 3.2.2.2.1. punktu aizstdj ar $adu:

“3.2.2.2.1. Degvielas, kas atbilst razotaja deklarétajam degvielam
izmanto$anai motora saskana ar ANO Noteikumu Nr.
49 4.6.2. punktu (kad attiecinams)”;

(65) pielikuma 2. papildindgjuma 1. dalas 3.2.4.2. punktu aizstdj ar $adu:

“3.2.4.2. lesmidzinot degvielu (tikai kom?resijaizdedzei vai
dualas degvielas gadijuma): Ja/Ne (')";

(66) pielikuma 2. papildindgjuma 1. dalas 3.2.12.1.1. punktu aizst3j ar $adu:

“3.2.12.1.1. lerice kartera gazu reciklesanai: Ir/Nav !
Ja ir, apraksts un rasgjumi

Ja nav, janodroSina atbilstiba ANO Noteikumu Nr. 49
4. pielikuma 6.10. punktam”

(67) pielikuma 2. papildinajuma 1. dalas 3.2.12.2.7. punktu aizstaj ar sadu:

“3.2.12.2.7. Attieciga gadijuma raZotdja atsauce uz dokumentaciju
dualas degvielas motora uzstadiSanai transportlidzek-
H”;

(68) pielikuma 2. papildinajuma 1. dalas 3.2.12.2.7.0.1.-3.2.12.2.8.7. punktu svitro;

(69) pielikuma 2. papildinajuma 1. dalas 3.2.17. punktu aizstdj ar $adu:

“3.2.17. Specifiska informacija par lielas noslodzes transport-
lidzeklu motoriem, kas darbinami ar gazi, un dualas
degvielas motoriem (par atskirigi projektétam
sisttmam sniegt lidzvértigu informaciju)”;

(70)  pielikuma 2. papildinajuma 1. dalas 3.5.5. punktu aizstaj ar $adu:

“3.5.5. Ipatnéjais degvielas patérins, ipatnéjas CO, emisijas
un korekcijas koeficienti”;

(71) pielikuma 2. papildinajuma 1. dalas 3.5.5.1.-3.5.5.8. punkta otraja sleja teksta beigas ieklauj piezimi “(°)’;
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(72) pielikuma 2. papildindjuma 1. dala ieklauj sadu punktu:

“3.5.5.2.1. Dualas degvielas motoriem: ipatnéjas CO, emisijas
WHSC saskana ar 4. papildinajuma 6.1. punktu,
glkwh ()"

(73) pielikuma 2. papildinajuma 1. dala pievieno $adus punktus:

“3.9. WHR sistéma

3.9.1. WHR  sistémas tips: WHR_no_ext, WHR_mech,
WHR_elec

3.9.2. Darbibas princips

3.9.3. Sistémas apraksts

3.9.4. Iztvaicétaja tips (1°)

3.9.5. Ly saskana ar 3.1.6.2. punkta a) apakSpunktu

3.9.6. Lmaxgy, saskand ar 3.1.6.2. punkta a) apakspunktu

3.9.7. Turbinas tips

3.9.8. Lpr saskana ar 3.1.6.2. punkta b) apak$punktu

3.9.9. Lmaxgp saskana ar 3.1.6.2. punkta b) apakspunktu

3.9.10. Ekspandera tips

3.9.11. Lye saskana ar 3.1.6.2. punkta c) apaks$punkta
i) punktu

3.9.12. Lmaxy saskana ar 3.1.6.2. punkta c) apaks$punkta
i) punktu

3.9.13. Dzesinataja tips

3.9.14. Ly saskana ar 3.1.6.2. punkta c) apakSpunkta
ii) punktu

3.9.15. Lmaxyy; saskana ar 3.1.6.2. punkta c) apaks$punkta
ii) punktu

3.9.16. Lye saskana ar 3.1.6.2. punkta c) apaks$punkta
iii) punktu

3.9.17. Lmaxy saskana ar 3.1.6.2. punkta c) apaks$punkta
iii) punktu

3.9.18. Rotacijas atrums, pie kada WHR_mech sisttmam ir
izmérita lietderigd mehaniska jauda saskapa ar
3.1.6.2. punkta f) apakspunktu”

(74) pielikuma 2. papildindjuma 1. dala pievieno $adas piezimes:

“() Dualas degvielas motoriem katra degvielas veida un darbibas rezima veértibas norada atseviski.

(1% Citam WHR sisttmam tas atspogulo siltummaina tipu saskana ar 3.1.6.2. punkta d) apakspunktu. ”;
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(75) pielikuma 2. papildinajuma informacijas dokumenta papildinajuma 4. punktu aizstdj ar $adu:

“4. Izmantota testa degviela (¥)

(*) Dualas degvielas motoriem katra degvielas veida un darbibas rezima vértibas norada atseviski.”;

(76) pielikuma 2. papildinajuma informacijas dokumenta papildindgjuma 1. tabulas abas rindas tekstu “ANO EEK
Noteikumu Nr. 49 6. redakcijas” aizstaj ar sadu: “ANO Noteikumu Nr. 497

(77) pielikuma 2. papildinajuma informacijas dokumenta papildindgjuma 6.1. punkta pirmo teikumu aizstaj ar $adu:

“Motora testa apgriezieni emisiju testam (dualas degvielas motoriem testu veic dualas degvielas rezima) saskana ar
ANO Noteikumu Nr. 49 4. pielikumu()”;

(78) pielikuma 2. papildinajuma informacijas dokumenta papildinajuma 6.2. punktu aizstaj ar $adu:

“6.2. Jaudas testam deklarétas veértibas (dualas degvielas motoriem testu veic dualas degvielas rezima) saskana ar
ANO Noteikumiem Nr. 85 (¥)

(*) Apvienoto Naciju Organizacijas Eiropas Ekonomikas komitejas (ANO EEK) Noteikumi Nr. 85 — Vienoti
noteikumi par M un N kategorijas transportlidzeklu piedzinas iek$dedzes dzin€ju vai elektrisku piedzinas
sistému apstiprinasanu attieciba uz elektrisku piedzinas sistému lietderigas jaudas un maksimalas 30 mindisu
jaudas mérisanu (OV L 323, 7.11.2014., 52.lpp.).";

(79) pielikuma 3. papildindgjuma 1. punktu aizstaj ar $adu:
“1. Parametri motoru CO, saimes noteikSanai

Razotdja noteikta motoru CO, saime atbilst piederibas kritérijiem, kas noteikti saskana ar ANO Noteikumu Nr.
49 4. pielikuma 5.2.3. punktu. Motoru CO, saime drikst sastavét no tikai viena motora.

Dualas degvielas motora gadijuma motoru CO, saime atbilst arf papildu prasibam, kas noteiktas ANO Notei-
kumu Nr. 49 15. pielikuma 3.1.1. punkta.

Papildus minétajiem piederibas kritérijiem razotaja noteikta motoru CO, saime atbilst piederibas kritérijiem, kas
uzskaititi 1.1.-1.10. punkta.

Papildus 1.1.-1.10. punkta uzskaititajiem parametriem razotajs var ieviest papildu kritérijus, kas lauj noteikt
ierobezotaka lieluma saimes. Sie parametri var nebtt parametri, kam ir ietekme uz degvielas patéripa limeni.”;

(80) pielikuma 3. papildinajuma 1.5. punktu aizstaj ar $adu:

“1.5. Atlikumsiltuma atg@iSanas sistéma(-as)”;
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(81) pielikuma 3. papildinajuma ieklauj sadus punktus:

“1.5.1.  WHR sistémas(-u) tips (noteikts saskana ar §a pielikuma 2. punktu)

1.5.2.  WHR sistémas testa uzstadfjums saskana ar 3a pielikuma 3.1.6. punktu

1.5.3.  WHR sistémas(-u) turbinas tips

1.5.4. WHR sistémas(-u) iztvaicétaja tips

1.5.5.  WHR sistémas(-u) ekspandera tips

1.5.6.  WHR sistémas(-u) dzesinataja tips

1.5.7.  WHR sistémas(-u) stikna tips

1.5.8.  Lpy saskana ar § pielikuma 3.1.6.2. punkta a) apakSpunktu visiem pargjiem tas pasas CO, saimes
motoriem ir vienads ar vai lielaks par attiecigo vértibu CO, cilmes motoram

1.5.9. Lgy saskana ar 31 pielikuma 3.1.6.2. punkta b) apak$punktu visiem pargjiem tas pasas CO, saimes
motoriem ir vienads ar vai lielaks par attiecigo vértibu CO, cilmes motoram

1.5.10. Ly saskana ar $1 pielikuma 3.1.6.2. punkta c) apakSpunkta i) punktu visiem pargjiem tas pasas CO,
saimes motoriem ir vienads ar vai lielaks par attiecigo vertibu CO, cilmes motoram

1.5.11. Ly saskana ar §1 pielikuma 3.1.6.2. punkta c) apakSpunkta ii) punktu visiem parjiem tas pasas CO,
saimes motoriem ir vienads ar vai mazaks par attiecigo vértibu CO, cilmes motoram

1.5.12. L saskana ar §1 pielikuma 3.1.6.2. punkta c) apaks$punkta iii) punktu visiem pargjiem tas pasas CO,
saimes motoriem ir vienads ar vai mazaks par attiecigo vértibu CO, cilmes motoram

1.5.13. pcona Saskana ar 31 pielikuma 3.1.6.2. punkta c) apakSpunkta iv) punktu visiem pargjiem tas pasas CO,
saimes motoriem ir vienads ar vai lielaks par attiecigo vértibu CO, cilmes motoram

1.5.14. P, saskana ar $i pielikuma 3.1.6.2. punkta c) apak$punkta v) punktu visiem pargjiem tas pasas CO,
saimes motoriem ir vienads ar vai lielaks par attiecigo vértibu CO, cilmes motoram”

(82) pielikuma 3. papildinajuma 1.7.3. punktu aizstaj ar $adu:

“1.7.3. Griezes momenta vértibas pielaides joslas robezas saistiba ar 1.7.1. un 1.7.2. punkta minéto atsauci uzskata
par vienadam. Pielaides josla ir +40 Nm vai +4 % no CO, cilmes motora griezes momenta pie konkrétiem
motora apgriezieniem, izmantojot lielako veértibu.”;

(83) pielikuma 3. papildinajuma 1.8.2. punkta tekstu “ANO EEK Noteikumu Nr. 49 6. redakcijas” aizst3j ar $adu: “ANO
Noteikumu Nr. 497

(84) pielikuma 3. papildinajuma ieklauj $adus punktus:

“1.10.  GERypypc novirze
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1.10.1. Dualas degvielas motoriem starpiba starp augstako un zemako GERyyprc

(t. i, augstakais GERyype minus zemakais GERyyypc) taja pasa CO, saimé neparsniedz 10 %.”;

(85) pielikuma 4. papildindgjuma 5.3. punkta b) apakS$punktu aizstaj ar $adu:

“b) vai ari jaunizgatavotam motoram, evoliicijas koeficientu nosakot $adi:

A. degvielas patérinu méra WHSC testa, kas veikts saskana ar $a papildinajuma 4. punktu, vienu reizi jauniz-
gatavotajam motoram, kura maksimalais piestrades laiks ir 15 stundas saskana ar 3 papildinajuma 5.1.
punktu, un otraja testa pirms $a papildinajuma 5.2. punkta noteiktajam maksimali 125 stundam pirmajam
testé€tajam motoram;

B. ipatnéjo degvielas patérinu WHSC SFCyyyysc nosaka saskana ar $a pielikuma 5.3.3. punktu, pamatojoties uz
vértibam, kas izméritas saskana ar $a apak$punkta A. punktu;

C. abu testu ipatngja degvielas patérina vértibas korige, ieglistot korigetu veértibu attiecigajai katra no Siem
diviem testiem izmantotajai degvielai saskana ar §a papildindgjuma 7.2., 7.3. un 7.4. punktu;

D. evolucijas koeficientu aprékina, dalot otra testa korigéto ipatnéjo degvielas patérinu ar pirma testa korigéto
ipatngjo degvielas patérinu. Evoliicijas koeficienta veértiba var bat mazaka neka viens;

E. dualas degvielas motoriem iepriek§ minéto D. punktu nepieméro. Ta vieta evoliicijas koeficientu aprékina,
dalot otra testa ipatnéjas CO, emisijas ar pirma testa Ipatnéjam CO, emisijam. Abas Ipatngjo CO2 emisiju
vértibas nosaka saskana ar 33 papildinajuma 6.1. punkta noteikumiem, izmantojot abas SFCysc cor
vértibas, kas noteiktas iepriek§ saskana ar C. apak$punktu. Evolcijas koeficienta vértiba var bt mazaka
neka viens.”;

(86) pielikuma 4. papildindgjuma 5.4., 5.5. un 5.6. punktu aizstaj ar $adiem:

“5.4. Ja pieméro $a papildinajuma 5.3. punkta b) apak$punkta noteikumus, turpmakajiem motoriem, ko izraugas ar
CO, emisijam un degvielas patérinu saistito ipasibu atbilstibas testéSanai, piestrades procediiru neveic, bet to
ipatngjo degvielas patérinu WHSC vai ipatngjas CO, emisijas WHSC dualas degvielas motoru gadijuma, ko
nosaka jaunizgatavotam motoram ar maksimalo 15 stundu piestrades laiku atbilstigi 2 papildinagjuma 5.1.
punktam, reizina ar evoliicijas koeficientu.

5.5. $a papildindjuma 5.4. punkta aprakstitaja gadijuma izmantojamas ipatnéja degvielas patérina WHSC vértibas
vai — dualas degvielas motoru gadijuma — Ipatn€jo CO, emisiju WHSC vértibas ir $adas:

(@) motoram, kas izmantots, lai noteiktu evolicijas koeficientu saskana ar $a papildinajuma 5.3. punkta b)
apak$punktu, — otra testa vertiba;

(b) citiem motoriem — vértibas, kuras noteiktas jaunizgatavotam motoram ar maksimalo 15 stundu
piestrades laiku atbilstigi $2 papildindgjuma 5.1. punktam un reizinatas ar evoliicijas koeficientu, kas
noteikts saskana ar $a papildindgjuma 5.3. punkta b) apakSpunkta D. punktu vai — dualas degvielas
motoru gadijuma — 5.3. punkta b) apaks$punkta E. punktu.
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5.6. Péc razotdja pieprasijuma piestrades procediiras saskana ar $a papildindgjuma 5.2.-5.5. punktu vieta var
izmantot tipisko evoliicijas koeficientu 0,99. Sada gadijuma ipatnéjo degvielas patérinu WHSC vai ipatnéjas
CO, emisijas WHSC dualas degvielas motoru gadijuma, ko nosaka jaunizgatavotam motoram ar maksimalo
15 stundu piestrades laiku atbilstigi $a papildinajuma 5.1. punktam, reizina ar tipisko evoliicijas koeficientu
0,997

(87) pielikuma 4. papildinajuma 5.7. punkta tekstu “ANO EEK Noteikumu Nr. 49 6. redakcijas” divos gadijumos aizstaj
ar $adu: “ANO Noteikumu Nr. 49”;

(88) pielikuma 4. papildinajuma ieklauj $adu punktu:

“6.1. Ipasas prasibas dualas degvielas motoriem

Dualas degvielas motoriem mérka vértibu ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto ipasibu
atbilstibas novértéSanai aprékina, pamatojoties uz divam atseviskam katras degvielas vértibam saistiba ar
korigéto Ipatngjo degvielas patérinu WHSC SFCypsc cor izteiktam g/kWh un noteiktam saskana ar 5.3.3.
punktu. Katru no divam atseviskam katras degvielas vértibam reizina ar attiecigo katras degvielas CO,
emisijas faktoru saskana ar §a papildindgjuma 1. tabulu. Ipatnéjo CO, emisiju WHSC divu rezultéjoso vértibu
summa nosaka piemérojamo mérka vértibu ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto dualas
degvielas motoru ipasibu atbilstibas novértésanai.

1. tabula.

Degvielas veidu CO, emisijas faktori

Degyviclas veids |
motora tips

CO, emisijas faktori

Standartdegvielas veids [CO, g/degviclas g]

Dizeldegviela | CI | B7 3,13
LPG | PI LPG B degvicla 3,02
Dabasgaze | PI G,5 vai Gy 2,737
vai

dabasgaze | CI

(89) pielikuma 4. papildinajuma 7.3. punktu aizstaj ar $adu:

“7.3. Ja testéSanas laika saskana ar $a papildindgjuma 1.4. punktu ir izmantota standartdegviela, tad, lai aprékinatu
korigéto vertibu SFCysc cor» 52 papildindjuma 7.1. punkta noteiktajai vértibai pieméro $a pielikuma 5.3.3.2.
punkta Ipasos noteikumus.”;

(90) pielikuma 4. papildinajuma ieklauj $adu punktu:

“7.3.a Lai aprékinatu dualas degvielas motoru korigéto vértibu SFCyyygc cor 33 papildinajuma 7.1. punkta noteik-
tajai vértibai papildus 7.2. un 7.3. punktam pieméro 3a pielikuma 5.3.3.3. punkta ipasos noteikumus.”;

(91) pielikuma 4. papildinajuma ieklauj sadus punktus:

“7.5. Faktiska vértiba ar CO, emisiju un degvielas patérinu saistito sertificéto ipasibu atbilstibas novértésanai ir
korigétais Tpatnéjais degvielas patérind WHSC SFCyyysc cor» Kas noteikts saskana ar 7.2. un 7.3. punktu.
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(93)

(95)

(96)

7.6. Dualas degvielas motoriem 7.5. punktu nepieméro. Ta vieta faktiska vértiba ar CO, emisiju un degvielas
patérinu saistito sertificéto ipasibu atbilstibas noveértésanai ir ipatngjo CO, emisiju WHSC divu rezult&joso
vértibu summa, kuras noteiktas saskana ar $a papildinajuma 6.1. punkta noteikumiem, izmantojot abas
SFCywhsc,corr VErtibas, kas noteiktas saskana ar $a papildinajuma 7.4. punktu.”;

pielikuma 4. papildinajuma 8. punkta otro dalu aizstaj ar sadu:

“Ar gazi darbinamiem un dualas degvielas motoriem robezvértibas viena atseviska testéta motora atbilstibas
novértesanai ir mérka vertiba, kas noteikta saskana ar 6. punktu, +5 %.”;

pielikuma 4. papildinajuma 9.1. punktu aizstaj ar $adu:

“9.1. WHSC emisiju testa rezultati, kas noteikti saskana ar $a papildinajuma 7.4. punktu, atbilst $adam robezvér-
tibam, kuras noteiktas visiem gazveida piesarnotajiem, iznemot amonjaku; pretéja gadijuma testu attieciba uz
sertificéto ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito ipasibu atbilstibas novértesanu uzskata par nederigu:

(a) piemérojamas robezvértibas, kas noteiktas Regulas (EK) Nr. 595/2009 I pielikuma;

ualas degvielas motori atbilst piemérojamajam robezam, kas noteiktas Regulas r. XVIII
) dualas degviel bilst p jamaj bezam, k k gulas (ES) Nr. 582/2011
pielikuma 5. punkta.”;

pielikuma 4. papildinajuma 9.3. punkta a) un b) apakSpunkta tekstu “ANO EEK Noteikumu Nr. 49 6. redakcijas”
aizstdj ar $adu: “ANO Noteikumu Nr. 49”;

pielikuma 5. papildinagjuma 1. punkta pirmas dalas i) apak$punkta tekstu “ANO EEK Noteikumu Nr. 49 6.
redakcijas” aizstaj ar sadu: “ANO Noteikumu Nr. 49%

pielikuma 6. papildinajuma 1.4. un 1.4.1. punktu aizstaj ar $adiem:

“1.4. Sertifikacijas zime taisnstiira tuvuma ietver ari “bazes apstiprindjuma numuru”, ka IstenoSanas regulas (ES)
2020/683 I pielikuma noradits attieciba uz tipa apstiprindgjuma numura 4. dalu, un pirms ta ieklauj divus
ciparus, kas norada kartas numuru, kads pieskirts $is regulas jaunakajam tehniskajam grozjjumam, un burtu
“E”, kas norada, ka apstiprinajums pieskirts motoram.

Saja regula noteiktais kartas numurs ir 02.

1.4.1. Sertifikacijas zimes piemérs un izméri (atsevisks markejums)
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(97)

(98)

i[€20

2a

02E 00005_:

Sada sertifikacijas zime uz motora norada, ka attiecigais tips ir sertificéts Polija (e20) saskana ar So regulu.
Pirmie divi cipari (02) norada kartas numuru, kads pieskirts 3is regulas jaunakajam tehniskajam grozijumam.
Nakamais burts norada, ka sertifikats ir pieskirts motoram (E). Pédgjie pieci cipari (00005) ir tie, kurus
apstiprinataja iestade pieskirusi motoram ka bazes apstiprinajuma numuru.”;

pielikuma 6. papildinajuma 1.5.1. punktu aizstaj ar $adu:

“1.5.1. Sertifikacijas zimes piemérs un izméri (kopigs markéjums)

120

a=3mm

a = 3mm

D E 00005/02E 000057

Sada sertifikacijas zime uz motora norada, ka attiecigais tips ir sertificéts Polija (e20) saskana ar Regulu (ES)
Nr. 582/2011. “D” nozimé “dizelmotors”, tam seko “E”, kas norada emisiju posmu, un pieci cipari (00005),
kurus apstiprinataja iestade motoram pieskirusi ka bazes apstiprinajuma numuru saistiba ar Regulu (ES) Nr.
582/2011. Péc slipsvitras pirmie divi cipari norada kartas numuru, kads pieskirts $is regulas jaunakajam
tehniskajam grozijumam; tam seko burts “E”, kas apzimé motoru, un pieci cipari, kurus sertifikacijas nolika
saskana ar $o regulu pieskirusi apstiprinatja iestade (“bazes apstiprindjuma numurs” saskana ar $o regulu).”;

pielikuma 6. papildinajuma 2.1. punktu aizstaj ar $adu:

“2.1. Motoru sertifikacijas numurs sastav no $adiem elementiem:

eX*YYYY/YYYY*ZZZZ|ZZZZ*E*00000*00

1. dala 2. dala 3. dala Papildu burts 3. dala 4. dala 5. dala
Valsts, kas izsnie- | HDV CO, noteik- | Jaunaka grozosa | E — motors Bazes  sertifika- | Paplasina-
gusi sertifikatu $anas regula | regula  (ZZZZ| cijas numurs | jums 00”

(2017/2400) 1777) 00000
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(99) pielikuma 7. papildinajuma 3. punkta 1. tabulu aizst3j ar $adu:

Ievades parametri “Engine/General”

“1. tabula

Parametra nosaukums Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce

Manufacturer P200 token []

Model P201 token []

CertificationNumber P202 token []

Date P203 dateTime [] Datums un laiks, kad ir izveidota
sastavdalas kontrolsumma.

AppVersion P204 token [-] Motora  priekSapstrades  rika
versijas numurs.

Displacement P061 int [cm’]

IdlingSpeed P063 int [1/min.]

RatedSpeed P249 int [1/min.]

RatedPower P250 int [W]

MaxEngineTorque P259 int [Nm]

WHRTypeMechanicalOutputICE P335 boolean [-]

WHRTypeMechanicalOutputDrivet- P336 boolean [-]

rain

WHRTypeElectricalOutput P337 boolean [-]

WHRElectrical CFUrban P338 double, 4 [-] Janorada, ja “WHRTypeElectrica-
10utput” = patiess.

WHRElectrical CFRural P339 double, 4 [-] Janorada, ja “WHRTypeElectrica-
10utput” = patiess.

WHRElectrical CFMotorway P340 double, 4 [-] Janorada, ja “WHRTypeElectrica-
10utput” = patiess.

WHRElectricalBFColdHot P341 double, 4 [-] Janorada, ja “WHRTypeElectrica-
10utput” = patiess.

WHRElectrical CFRegPer P342 double, 4 [-] Janorada, ja “WHRTypeElectrica-
10utput” = patiess.

WHRMechanical CFUrban P343 double, 4 [-] Janorada, ja “WHRTypeMechani-
calOutputDrivetrain” = patiess.

WHRMechanical CFRural P344 double, 4 [-] Janorada, ja “WHRTypeMechani-
calOutputDrivetrain” = patiess.

WHRMechanical CFMotorway P345 double, 4 [-] Janorada, ja “WHRTypeMechani-
calOutputDrivetrain” = patiess.

WHRMechanicalBFColdHot P346 double, 4 [-] Janorada, ja “WHRTypeMechani-
calOutputDrivetrain” = patiess.

WHRMechanical CFRegPer P347 double, 4 [-] Janorada, ja “WHRTypeMechani-
calOutputDrivetrain” = patiess.”
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(100) pielikuma 7. papildinajuma 3. punkta ieklauj $adu tabulu:

“l.a tabula

Ievades parametri “Engine” katram degvielas veidam

Parametra nosaukums Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce

WHTCUrban P109 double, 4 [-]

WHTCRural P110 double, 4 [-]

WHTCMotorway P111 double, 4 [-]

BFColdHot P159 double, 4 [-]

CFRegPer P192 double, 4 [-]

CENCV P260 double, 4 [-]

FuelType P193 string [-] Atlautas  vertibas:  “Diesel (T,
“Ethanol CI”, “Petrol PI”, “Ethanol
PI”, “LPG PI”, “NG PI", “NG CI".”.

(101) pielikuma 7. papildindjuma 3. punkta 3. tabulu aizstaj ar sadu:

“3. tabula

Ievades parametri “Engine[FuelMap” katram koordinatu tikla punktam degvielas karte

(Viena karte katram degvielas veidam)

Parametra nosaukums Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce

EngineSpeed P072 double, 2 [1/min.]

Torque P073 double, 2 [Nm]

FuelConsumption P074 double, 2 [g/h]

WHRElectricPower P348 int W] Janorada, ja “WHRTypeElectrica-
10utput” = patiess.

WHRMechanicalPower P349 int [W] Janorada, ja “WHRTypeMechanica-
10utputDrivetrain” = patiess.”

(102) pielikuma 8. papildindgjuma 3.3. punkta ieklauj sadu teikumu:

“Ekstrapolétas FC vertibas, kas pie attiecigajiem motora apgriezieniem ir mazakas neka izmérita vértiba pie pilnas
slodzes, iestata ka izmérito vértibu pie pilnas slodzes.”;

(103) pielikuma 8. papildinajuma ieklauj $adu punktu:

“3.6 WHR jaudas = 0 pievienosana pie visiem punktiem, kas minéti 3.4. un 3.5. punkta.”;

(104) pielikuma 8. papildindgjuma ieklauj sadus punktus:

“5.6. Dualas degvielas motoru gadijuma aprékinata korekcijas koeficienta vértiba konkrétam degvielas veidam var

bat mazaka neka 1.

5.7. Neatkarigi no 5.6. punkta, ja dualas degvielas motoru gadijuma izmérito kopéjo degvielas ipatnéjas energijas
vértibu attieciba pret abu degvielu simulétajam kopéjam degvielas ipatnéjas energijas vertibam ir mazaka neka
1, motora priek3apstrades riks ipatnéja degvielas patérina vértibas pielago ta, lai ieprieks minéta attieciba bitu

vienada ar 1.”.
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VI PIELIKUMS

Regulas VI pielikumu groza 3adi:
(1) pielikuma 2. punkta 16. apakspunkta pievieno $adu teikumu:

“Dazos gadijumos pastaviga izslide noteiktos parnesumos ir tiSa, piem., lai novérstu vibracijas;”;
(2) pielikuma 2. punkta 17.apakspunkta pirmo teikumu aizstaj sadu:

“ “kustibas uzsaksanas sajiigs” ir sajiigs, kas salago motora un dzenoso ritenu apgriezienus, kad transportlidzeklis sak
kustibu.”;

(3) pielikuma 2. punkta 20. apak$punkta pievieno $adu teikumu:
“Dazos gadijumos pastaviga izslide noteiktos parnesumos ir tiSa, piem., lai novérstu vibracijas;”;
(4) pielikuma 2. punkta 22. un 23. apak$punktu aizstaj ar $adiem:

“22) “Ssérija” ir daudzsajigu automatiska parnesumu karba (APT) ar griezes momenta parveidotdja un ar to
savienoto parnesumu karbas mehanisko dalu izkartojumu virkné;

23) “Psérija” ir APT ar griezes momenta parveidotdja un ar to savienoto parnesumu karbas mehanisko dalu
izkartojumu paraléli (piem., jaudas sadales iekartas);”;

(5) pielikuma 2. punkta pievieno $adus apak$punktus:

“32) “Diferencialis” ir ierice, kas sadala griezes momentu starp divam pusém, piem., kreisas un labas puses riteniem,
vienlaikus laujot varpstam Sajas pusés griezties ar dazadiem atrumiem. Griezes momenta sadaliSanas funkciju
var ietekmét vai deaktivizét diferenciala bremzésanas vai blokésanas ierice (ja tada ir);

33) “Nsérija” ir APT bez griezes momenta parveidotaja.”;
(6) pielikuma 3.1. punkta pirmaja dala formulu aizstaj ar $adu:
“T1in(Min Tin&61) = Tiinmin foss * ST Tin + Sioss com * Tin * Tiinmin el * el com * Tin + floss,, * Tin”s
(7) pielikuma 3.1. punkta ceturtaja dala péc formulas ieklauj $adu tekstu:
“Korekcijas koeficientu zudumiem, ko rada slidosais TC blokesanas sajiigs, ka definéts 2. punkta 16. apakspunkta, vai

slidosais ieejas puses sajiigs, ka definéts 2. punkta 20. apak$punkta, aprékina $adi:

At
—

f loss,e —

(8) pielikuma 3.1. punkta pievieno $adus paskaidrojumus:

“floss e = zudumu korekcijas koeficients slidosajam griezes momenta parveidotaja (vai ieejas puses) sajiigam

n, = apgriezienu atkiriba augSpus un lejpus slidosa TC blokéSanas sajiga, ka definéts 2. punkta
16. apak$punkta, vai slido$a ieejas puses sajiiga, ka definéts 2. punkta 20.apak$punkta [apgr./min.]

”,

(apgriezieni lejpus slido$a sajiiga ir parnesumu karbas ieejas varpstas apgriezieni ny,)”;
(9) pielikuma 3.1.2.2. punkta otro teikumu aizstaj ar $adu:

“Sos mérfjumus veic tajos pasos atruma punktos un pie tidas(-am) pasas(-dm) testa stenda gultnu temperatiiras(-am)
t 3K, ko izmanto testésana.”;
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(10) pielikuma 3.1.2.4.2. punktu aizstdj ar $adu:

“3.1.2.4.2. leprieksgju sagatavosanu veic, nepievadot griezes momentu nedzitajai varpstai.”;
(11) pielikuma 3.1.2.4.4. punkta otraja teikuma skaitli “60” aizstaj ar “100”;
(12) pielikuma 3.1.2.5.5. punkta tredas dalas 2. apakSpunktu aizstaj ar $adu:

“2) ieejas apgriezieni = vismaz 60 % no maksimalajiem iecjas apgriezieniem un ne vairak ka 80 % no maksima-
lajiem ieejas apgriezieniem;”;

(13) pielikuma 3.1.3.1. punktu aizstaj ar §adu:

“3.1.3.1. Elektromasinu un griezes momenta sensoru uzstada parnesumu karbas ieejas pusé. Izejas varpsta(-as) brivi
roté. Parnesumu karbai ar integrétu diferenciali, piem., prieks¢jo ritenu piedzinai, izejas galus drikst rota-
cijas zina savstarpgji nobloket ta, lai tos savstarpéji saslégtu (piem., ar aktivétu diferenciala blokétaju vai
jebkadu citu mehanisku diferenciala blokétaju, ko izmanto tikai mérjjumiem).”;

(14) pielikuma 3.1.3.5. punkta otraja teikuma atsauci “VII pielikuma” aizstaj ar tekstu “IX pielikuma”;
(15) pielikuma 3.1.4. punkta pirmaja teikuma “ISO[TS” aizstaj ar “IATF";
(16) pielikuma 3.1.6.2. punktu aizstaj ar $adu:

“3.1.6.2. Griezes momenta zudumu méra $adiem atruma punktiem (ieejas varpstas apgriezieni): 600, 900, 1 200,
1 600, 2 000, 2 500, 3000, 4 000 apgr./min. un $o vértibu reizindjumam ar 10 lidz katra parnesuma
maksimalajiem apgriezieniem atbilstigi parnesumu karbas specifikicijam vai pédgjam atruma punktam
pirms definétajiem maksimalajiem apgriezieniem. Ir atlauts mérit papildu atruma starpposma punktus.

Atruma palielinaSanas laiks (laiks parejai starp diviem atruma punktiem) nedrikst parsniegt 20 sekundes.”;
(17) pielikuma 3.1.6.3.3. punkta pirmo teikumu aizstaj ar $adu:
“Katra atruma punkta vajag vismaz 5 sekunzu stabilizacijas laiku 3.1.2.5. punkta noteiktajas temperatiiras robezas.”;
(18) pielikuma 3.1.6.3.4. punktu aizstaj ar sadu:

“3.1.6.3.4. Péc stabilizacijas laika griezes momenta zudumam faktiskaja izméritaja atruma punkta laika gaita vaja-
dzétu bat nemainigam. Tada gadijuma 3.1.5. punkta uzskaititos mérfjumu signalus registré vismaz
5 sekundes, bet ne ilgak ka 15 sekundes. Ja griezes momenta zudums faktiskaja izmeritaja atruma punkta
laika gaitd nav nemainigs, piem., veicot apzinatas periodiskas izmainas aktivu vai pasivu vadibas lidzeklu
raditajos griezes momenta zudumos, razotdjs izmanto testéSanas laiku, kas vajadzigs, lai iegfitu repro-
ducgjamus un reprezentgjosus rezultatus.”;

(19) pielikuma 3.1.7.1. punktu aizstj ar §adu:

“3.1.7.1. Katram griezes momenta, atruma, (attiecigad gadijuma) sprieguma un stravas mérjjumam aprékina vidéjas
aritmétiskas vertibas. Mérfjumi javeic vismaz 5 sekundes, bet ne ilgak ka 15 sekundes. Ja griezes momenta
zudums faktiskaja izméritaja atruma punkta laika gaitd nav nemainigs, piem., veicot apzinatas periodiskas
izmainas aktivu vai pasivu vadibas lidzeklu raditajos griezes momenta zudumos, razotajs izmanto testé-
Sanas laiku, kas vajadzigs, lai ieghitu reproducgjamus un reprezentgjosus rezultatus.”;

(20) pielikuma 3.1.7.3. punkta pirmaja dala pirmo formulu aizstaj ar $adu:

“ _ .
Tloss - Tl,in(nin! Tin,gear) ’
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(21) pielikuma 3.1.8. punkta 1. attéla virsrakstu aizstaj ar §adu:
“1. opcijas testa uzstadijuma A piemérs”;

(22) pielikuma 3.1.8. punkta 2. attéla virsrakstu aizstaj ar $adu:
“1. opcijas testa uzstadijuma B piemeérs”;

(23) pielikuma 3.1.8. punkta pievieno sadu tekstu:

“Testa uzstadjumu parnesumu karbai ar integrétu diferenciali priek$gjo ritenu piedzinai veido dinamometrs
parnesumu karbas ieejas pusé un vismaz viens dinamometrs parnesumu karbas izejas pusé(-es). Griezes momenta
mérierices uzstada parnesumu karbas iecjas un izejas pusé(-es). Testa uzstadijumiem ar tikai vienu dinamometru
izejas pusé parnesumu karbas ar integrétu diferenciali brivi rotéjoso galu rotacijas zina savstarpéji nobloké ar otru
galu izejas pusé (piem., ar aktivétu diferenciala bloketaju vai jebkadu citu mehanisku diferenciala blokétaju, ko
izmanto tikai mérfjjumiem).

Konkréta griezes momenta sensora parazitisko slodzu maksimalas ietekmes koeficienta iy,,, gradugjums atbilst
ieprieks aprakstitajiem gadijumiem (A/B/C).

2.A attels

1. opcijas testa uzstadijuma A piemeérs parnesumu karbai ar integrétu diferenciali (piem., prieks&jo ritenu
piedzinai)

Testa uzstadijums A parnesumu karbai ar integrétu diferenciali

= e . o S S S E -

INPUT

elektromasina (ar izvéles parnesumu karbu)
griezes momenta sensors
elastigs savienojums / viegla kardanvarpsta
: gultnis

TMD: parnesumu karba ar integrétu diferenciali

omAdm
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2.B attels

1. opcijas testa uzstadijuma B piemérs parnesumu karbai ar integrétu diferenciali (piem., prieksejo ritenu
piedzinai)

Testa uzstadijums B parnesumu karbai ar integrétu diferenciali

| TMD

elektromasina (ar izvéles parnesumu karbu) E'!Lj

griezes momenta sensors

gultnis

E
T
F: elastigs savienojums / viegla kardanvarpsta
B:
T

MD: parnesumu karba ar integrétu diferenciali

Razotajs var pielagot testa uzstadijjumus A un B, nemot véra pamatotus inZeniertehniskus apsvérumus un vienojoties ar
apstiprinataju iestadi, piem., praktisku testa uzstadijuma izveides iemeslu dél. Sadas novirzes gadijuma iemeslu un

alternativo uzstadijumu skaidri norada testa zinojuma.

Testu atlauts veikt bez atseviskas gultnojuma vienibas testa stenda parnesumu karbas ieejasfizejas pusé, ja parnesumu
karbas varpstu, kurai méra griezes momentu, parnesumu karbas korpusa balsta divi gultni, kas sp& uznemt sazobes

raditos radialos un aksialos spekus.

2.C attels

Pieméri, kad spéki parnesumu karba ir izoléti un nav izoléti no ieejas

Speki ir izoleti no ieejas

korpuss
zobsajiigs

viirpstu balsta o gultnis

divi gultni

eeja parnesumu

brivais zobrats
(var fiksét uz
varpstas)

uz varpstas
fikséts
zobrats

Speki nav izoleti no ieejas

T korpuss

zobsajiigs
sinhronizators

ieeja
varpsta, ko balsta viens
gultnis parnesumu
Karbas korpusa un viens iedarbi-
gultnis motora nasanas
spararata; uzmava

ja parnesumu kirba ir
autonoma, $ada gultna
nay (un testa iekarta starppiedzina
vajadzétu biit
atbilstosam gultnim
parnesumu karbas

gultnis

e

izeja

brivais
zobrats

(var fiksét uz
varpstas)

uz varpstas
fiksets

speku izoleSanai no
griezes momenta
sensora)

zobrats
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(24) pielikuma 3.2. punkta tresaja dala formulu aizstdj ar $adu:

“Tl,in(nin’Tin’gear) = Tl,in,minfloss + fTIino x Tin + Tl,in,minfel + felJorr x Tin + ﬁossm x Tin”;
(25) pielikuma 3.2. punkta piekto dalu aizstaj ar $adu:

“Korekcijas koeficientu no griezes momenta atkarigajiem elektriska griezes momenta zudumiem f;; ., parnesumu
karbas ieejas varpstas griezes momenta zudumam, ko izraisa parnesumu karbas elektriskas paligierices jaudas
patérins Tj;, 5, un zudumu korekcijas koeficientu fi, (. slidosajam TC blokésanas sajiigam, ka definéts 2. punkta
16. apakSpunkta, vai slidosajam ieejas puses sajigam, ka definéts 2. punkta 20. apak$punkta, apréekina, ka izklastits
3.1. punkta.”;

(26) pielikuma 3.3.3.4. punkta otras dalas 2. apak$punktu aizstdj ar $adu:

“2) ieejas apgriezieni = vismaz 60 % un ne vairak ka 80 % no maksimalajiem ieejas apgriezieniem;”;
(27) pielikuma 3.3.4. punkta otro dalu aizstaj ar sadu:

“Griezes momenta sensorus uzstada parnesumu karbas ieejas un izejas pusé(-es).”;
(28) pielikuma 3.3.6.2. un 3.3.6.3. punktu aizstaj ar $adiem:

“3.3.6.2. Apgriezienu diapazons

Griezes momenta zudumu meéra $adiem atruma punktiem (ieejas varpstas apgriezieni): 600, 900, 1 200,
1 600, 2 000, 2 500, 3 000, 4 000 apgr./min. un $o vértibu reizindjumam ar 10 lidz katra parnesuma
maksimalajiem apgriezieniem atbilstigi parnesumu karbas specifikicijam vai pédgjam atruma punktam
pirms definétajiem maksimalajiem apgriezieniem. Ir atlauts mérit papildu atruma starpposma punktus.

Atruma palielindsana (laiks parejai starp diviem atruma punktiem) nedrikst parsniegt 20 sekundes.
3.3.6.3. Griezes momenta diapazons

Katra atruma punkta griezes momenta zudumu méra $adiem ieejas griezes momentiem: 0 (brivi rotgjosa
izejas varpsta), 200, 400, 600, 900, 1 200, 1 600, 2 000, 2 500, 3 000, 3 500, 4 000, [..] Nm lidz katra
parnesuma maksimalajam ieejas griezes momentam atbilstigi parnesumu karbas specifikacijam vai pédgjam
griezes momenta punktam pirms definéta maksimala griezes momenta un/vai pédéam griezes momenta
punktam pirms 10 kNm izejas griezes momenta. Ir atlauts merit papildu griezes momenta starpposma
punktus. Ja griezes momenta diapazons ir parak mazs, ir vajadzigi papildu griezes momenta punkti, lai
izméritu vismaz piecus vienadi izvietotus griezes momenta punktus. Griezes momenta starpposma punktus
var korigét lidz tuvakajam 50 Nm daudzkartnim.

Ja izejas griezes moments parsniedz 10 kNm (teorétiskai parnesumu karbai, kura nav zudumu) vai ieejas
jauda parsniedz konkréto maksimalo ieejas jaudu, pieméro 3.4.4. punktu.

Griezes momenta palielinaSanas laiks (laiks parejai starp diviem griezes momenta punktiem) nedrikst
parsniegt 15 sekundes (2. opcija — 180 sekundes).

Lai ieprieks definétaja karté aptvertu visu parnesumu karbas griezes momenta diapazonu, ieejasfizejas pusé
var izmantot dazadus griezes momenta sensorus ar ierobeZotiem mérjjumu diapazoniem. Tapéc 3os
mérfjumus var sadalit posmos, kuros izmanto vienu un to pasu griezes momenta sensoru komplektu.
Kopéjo griezes momenta zuduma karti veido no $iem meériSanas posmiem.”;

(29) pielikuma 3.3.6.4.2. punktu aizstdj ar sadu:

“3.3.6.4.2. lecjas griezes momentu maina atbilstigi iepriek§ noteiktajiem griezes momenta punktiem no mazaka
griezes momenta lidz lielakajam griezes momentam, kuru meéra ar pasreizéja griezes momenta sensoriem

»

katra atruma punkta. ”;

(30) pielikuma 3.3.6.4.3. punkta pirmo teikumu aizstaj ar $adu: “Katra atruma un griezes momenta punkta vajag vismaz
5 sekunzu stabilizacijas laiku 3.3.3. punkta noteiktajas temperatiiras robezas.”;
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(31) ieklauj sadu punktu:

“3.3.6.4.3.1. Péc stabilizacijas laika griezes momenta zudumam faktiskaja izméritaja atruma punkta laika gaita
vajadz€tu bit nemainigam. Tada gadijuma 3.3.7. punkta uzskaititos mérjjumu signalus registré vismaz
5 sekundes, bet ne ilgak ka 15 sekundes. Ja griezes momenta zudums faktiskaja izméritaja atruma
punkta laika gaita nav nemainigs, piem., veicot apzinatas periodiskas izmainas aktivu vai pasivu vadibas
lidzek]u raditajos griezes momenta zudumos, razotajs izmanto testéSanas laiku, kas vajadzigs, lai iegtitu
reproducgjamus un reprezentéjosus rezultatus.”;

(32) pielikuma 3.3.8.1. punktu aizstaj ar §adu:

“3.3.8.1. Abiem mérijumiem aprékina griezes momenta, atruma, attiecigd gadijuma sprieguma un stravas vidgjas
aritmétiskas vertibas. Mérfjumus veic vismaz 5 sekundes, bet ne ilgak ka 15 sekundes. Ja griezes momenta
zudums faktiskaja izméritaja atruma punkta laika gaitd nav nemainigs, piem., veicot apzinatas periodiskas
izmainas aktivu vai pasivu vadibas lidzeklu raditajos griezes momenta zudumos, razotajs izmanto testé-
Sanas laiku, kas vajadzigs, lai ieghitu reproducgjamus un reprezentgjosus rezultatus.”;

(33) pielikuma 3.3.8.2. punkta otraja teikuma vértibu “0,5 %" aizstdj ar “1,0 %"
(34) pielikuma 3.3.8.3. punktu aizstaj ar $adu:
“3.3.8.3. Mehaniskos griezes momenta zudumus un (attieciga gadijuma) elektriskas jaudas patérinu katram méri-

jumam aprékina $adi:

Tout IxU

Tioss = Tin X (1 + 7 IV
loss i ( f lOSSm) igear (0’7 X Ny ¥ ‘%

Parnesumu karbai ar integrétu diferenciali un dinamometru uz katras izejas varpstas kopgo mehanisko
griezes momenta zudumu (T, aprékina 3adi:

Tout_] _ Tout_Z + IxU

Tioss = Tin X (1 + —
loss in ( f lossmc) igear igeav (0,7 X Ny X %)

Zudumu korekcijas koeficientu fj. (. slidoSajam TC blokesanas sajigam vai slidoSajam ieejas puses
sajiigam, ka definéts 16. un 20. apak3punkta, aprékina, ka izklastits 3.1. punkta.

Ir atlauts no griezes momenta zudumiem atpemt ietekmi, ko rada testa stenda uzstadijums (saskana ar
3.1.2.2. punktu).”;

(35) pielikuma 3.3.9. punkta 3. attéla virsrakstu aizstaj ar $adu:
“3. opcijas testa uzstadijuma A piemérs”;

(36) pielikuma 3.3.9. punkta 4. attéla virsrakstu aizstaj ar $adu:
“3. opcijas testa uzstadijuma B piemeérs”;

(37) pielikuma 3.3.9. punkta pievieno $adu tekstu:

“Testa uzstadfjumu parnesumu karbai ar integrétu diferenciali priek$¢jo ritenu piedzinai veido dinamometrs
parnesumu karbas ieejas pusé un vismaz viens dinamometrs parnesumu karbas izejas pusé(-es). Griezes momenta
mérierices uzstada parnesumu karbas iecjas un izejas pusé(-es). Testa uzstadjjumiem ar tikai vienu dinamometru
izejas pusé parnesumu karbas ar integrétu diferenciali brivi rotéjoso galu rotacijas zina savstarpgji nobloké ar otru
galu izejas pusé (piem., ar aktivétu diferenciala blokétaju vai jebkadu citu mehanisku diferenciala blokétaju, ko
izmanto tikai mérfjjumiem).
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Konkrétu griezes momenta sensoru parazitisko slodzu maksimalas ietekmes koeficienta i, gradugjums atbilst

ieprieks aprakstitajiem gadijumiem (A/B/C).

5. attels

Testa uzstadijuma A piemérs parnesumu karbai ar integrétu diferenciali (piem., priekséjo ritenu piedzinai)

Testa uzstadijums A parnesumu karbai ar integrétu diferenciali

E: elektromasina (ar izvéles parnesumu karbu)
T griezes momenta sensors

F: elastigs savienojums / viegla kardanvarpsta
B: gultnis

TMD: parnesumu karba ar integrétu diferenciali

6. attels

Testa uzstadijuma A piemérs parnesumu karbai ar integrétu diferenciali (piem., priekséjo ritenu piedzinai)

Testa uzstadijums B parnesumu karbai ar integrétu diferenciali

P R s e e e e e e ——

| IEEJA

1

|

I

|

|

I

I IZEJA

T A U U p—
E: elektromasina (ar izvéles parnesumu karbu)
T: griezes momenta sensors
B: gultnis

TMD: parnesumu karba ar integrétu diferenciali

IZEJA

- o o o e o o o o
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Ja uz katras izejas varpstas ir dinamometrs, griezes momenta zuduma kopg&o nenoteiktibu (Ur,,) aprékina sadi:

2

2
Ur U
2 Joutl T,out2
UT,loss = UT.in + N +

Lgear igear

Razotajs var pielagot testa uzstadijumus A un B, nemot véra pamatotus inZeniertehniskus apsvérumus un vienojoties
ar apstiprinataju iestadi, piem., praktisku testa uzstadijuma izveides iemeslu dél. Sadas novirzes gadjjuma iemeslu un
alternativo uzstadijumu skaidri norada testa zinojuma.

Testu atlauts veikt bez atseviskas gultnojuma vienibas testa stenda parnesumu karbas ieejas/izejas pusé, ja parnesumu
karbas varpstu, kurai méra griezes momentu, parnesumu karbas korpusa balsta divi gultni, kas spéj uznemt sazobes
radito radialo un aksialo spéku (sk. 2.C attélu 3.1.8. punkta).”;

(38) pielikuma 3.4. punkta pirmo teikumu aizstdj ar $adu:

“Katram parnesumam, izmantojot vienu no noraditajam testa opcijam vai griezes momenta zuduma standartvértibas,
nosaka griezes momenta zuduma Kkarti, kura ieklauj noraditos ieejas apgriezienu un ieejas griezes momenta
punktus.”;

—_
W
O

—

pielikuma 3.4.1. punktu aizstaj ar $adu:
“Ja pédéja atruma punkta lielakie testétie ieejas apgriezieni bija mazaki neka definétie maksimalie pielaujamie
parnesumu karbas apgriezieni, griezes momenta zudumu ekstrapole lidz maksimalajiem apgriezieniem, izmantojot

linearo regresiju, kas pamatojas uz diviem pédéjiem méritajiem atruma punktiem.”;

(40

=

pielikuma 3.4.2. punkta pirmo teikumu aizstdj ar sadu:

“Ja pedgja griezes momenta punkta lielakais testétais ieejas griezes moments bija mazaks neka definétais maksimalais
pielaujamais parnesumu karbas griezes moments, griezes momenta zudumu ekstrapolé lidz maksimalajam griezes
momentam, izmantojot linearo regresiju, kas pamatojas uz diviem pédgjiem méritajiem griezes momenta punktiem
attiecigaja atruma punkta.”;

(41

—

pielikuma 3.4.5. punktu aizstaj ar $adu:

“3.4.5. Attieciba uz apgriezieniem, kas ir mazaki par noteiktajiem minimalajiem apgriezieniem, un papildu ieejas
apgriezienu soli 0 apgr./min. izmanto tos pasus pazinotos griezes momenta zudumus, kas noteikti minimala
atruma punktam.”;

(42) pielikuma 3.4.8. punktu aizst3j ar sadu:

“3.4.8. Ja atruma punktu mériana tehniski nav iesp&jama (piem., pasfrekvences del), raZotajs, vienojoties ar apstip-
rinataju iestadi, var aprékinat griezes momenta zudumus, izmantojot interpolaciju vai ekstrapolaciju (mak-

simali viens atruma punkts vienam parnesumam).”;

(43

=

pielikuma 4. punktu aizstaj ar sadu:
“4. Griezes momenta parveidotaja (TC) testéSanas procediira

Griezes momenta parveidotaja parametri, kas janosaka simulacijas rika ievades vajadzibam, ir Ty,100 (Standarta
griezes moments pie ieejas apgriezieniem 1 000 apgr./min.) un p (griezes momenta parveidotaja griezes
momentu attieciba). Abi parametri ir atkarigi no griezes momenta parveidotaja parnesuma attiecibas v (= griezes
momenta parveidotaja izejas (turbinas) apgriezieni | ieejas (stikna) apgriezieni).

TC parametru noteikSanai sertifikata pieteikuma iesniedzgjs pieméro $adu metodi neatkarigi no parnesumu
karbas griezes momenta zudumu novértéanai izraudzitas opcijas.

Lai nemtu véra divus iesp&amos TC un mehaniskas parnesumu karbas dalu izkartojumus, S un P sériju diferencé
sadi:

S sérija: TC un mehaniskas parnesumu karbas dalu izkartojums virkng;

P sérija: TC un mehaniskas parnesumu karbas dalu izkartojums paraléli (uzstadisana ar dalitu jaudu).
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S sérijas izkartojumiem TC parametrus var izvertét vai nu atseviski no mehaniskas parnesumu karbas, vai kopa
ar mehanisko parnesumu karbu. P sérijas izkartojumiem TC parametrus ir iesp&jams izvértét tikai kopa ar
mehanisko parnesumu karbu. Tomeér $aja gadjjuma un attieciba uz hidromehaniskajiem parnesumiem, kas ir
mérijumu objekts, visu kopumu — griezes momenta parveidotaju un mehanisko parnesumu karbu — uzskata
par TC ar lidzigam raksturlikném ka vienigo griezes momenta parveidotaju. Veicot mérijumus kopa ar meha-
nisko parnesumu karbu, apgriezienu attiecibu v un visas attiecigas sola platuma vertibas, ka arT robeZas korigg,
nemot véra mehaniskas parnesumu karbas parnesumskaitli.

Lai noteiktu griezes momenta parveidotaja parametrus, var piemérot divas mériSanas opcijas:
i) A opcija: mérisana pie nemainigiem ieejas apgriezieniem;

ii) B opcija: méri§ana pie nemainiga ieejas griezes momenta atbilstigi SAE J643.

Razotajs attieciba uz S sérijas un P sérijas klasifikaciju var izraudzities A vai B opciju.

levadei simulacijas rika griezes momenta parveidotdja griezes momentu attiecbu p un standarta griezes
momentu T, méra diapazonam v < 0,95 (= transportlidzekla piedzinas rezims).

Ja izmanto standartvértibas, simulacijas rika ievaditie dati par griezes momenta parveidotaja parametriem aptver
tikai diapazonu v < 0,95 (vai korigéto apgriezienu attiecibu). Brivskréjiena apstaklos simulacijas riks automatiski
pievieno tipiskas vértibas.”;

(44) pielikuma 4.1.6. punkta “ISO|TS” aizstaj ar “IATF’;
(45) pielikuma 4.1.7.2.5. punkta pirmo teikumu aizstdj ar sadu:

“Katra punkta vajag vismaz 3 sekunZzu stabilizacijas laiku 4.1.2. punkta noteiktajas temperatiiras robezas.”;
(46) pielikuma 4.1.7.2.6. punktu aizstdj ar sadu:

“4.1.7.2.6. Katra punkta attiecigajam testa punktam 4.1.8. punkta noteiktos signalus registré vismaz 3 sekundes, bet
ne ilgak ka 15 sekundes.”;

(47) pielikuma 4.2.7.2.5. punkta pirmo teikumu aizstaj ar $adu:
“Katra punkta vajag vismaz 5 sekunzu stabilizacijas laiku 4.2.2. punkta noteiktajas temperatiiras robezas.”;
(48) pielikuma 4.2.7.2.6. punktu aizstaj ar $adu:

“4.2.7.2.6. Katra punkta attiecigajam testa punktam 4.2.8. punkta noteiktas vertibas registré vismaz 5 sekundes, bet
ne ilgak ka 15 sekundes.”;

(49) pielikuma 5. punkta virsrakstu aizstdj ar sadu:
“Griezes momenta parvadiSanas citu sastavdalu (OTTC) testéSanas procediira”;

(50) pielikuma 5.1. punkta 2. tabula treSo rindu aizstaj ar $adu:

4

“ D3 . s . S s _ - .
C. Parnesumu karbas izejas varpstas | Parnesumu karba izejas varpstas | freader = Mrangm.outpur > Istep-up s

léninatajs vai ass zobrata iecjas | apgriezieni vai ass zobrata iecjas
varpstas léninatajs varpstas apgriezieni

(51) pielikuma 6. punktu aizstaj ar $adu:

“6. Testesanas procediira transmisijas papildu sastavdalam (ADC) | transmisijas sastavdalai ar vienu apgriezienu
attiecibu (piem., lenka parvadam)
6.1. Zudumu noteikSanas metodes transmisijas sastavdalai ar vienu apgriezienu attiecibu

Zudumus transmisijas sastavdalai ar vienu apgriezienu attiecibu nosaka, izmantojot vienu no 3$adiem
gadijumiem.
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6.1.1. A gadjjums — mérfjumi atseviskai transmisijas sastavdalai ar vienu apgriezienu attiecibu

Lai méritu griezes momenta zudumu transmisijas sastavdalai ar vienu apgriezienu attiecibu, pieméro tris
opcijas, kas definétas parnesumu karbas zudumu noteik3anai:

1. opcija—: no griezes momenta neatkarigo zudumu mériSana un no griezes momenta atkarigo zudumu
aprékinasana (parnesumu karbas testa 1. opcija);

2. opcija—: no griezes momenta neatkarigo zudumu méri§ana un no griezes momenta atkarigo zudumu
mérisana pie pilnas slodzes (parnesumu karbas testa 2. opcija);

3. opcija —: meérisana pilnas slodzes punktos (parnesumu karbas testa 3. opcija).

Transmisijas sastavdalas ar vienu apgriezienu attiecibu zudumu mériSanai, validéSanai un nenoteiktibas
aprékinasanai pieméro procediiru, kas aprakstita 3. punkta par attiecigo parnesumu karbas testa opciju,
ieverojot atskiribas saistiba ar $adam prasibam.

Mérfjumus veic pie 200 apgr./min. un 400 apgr./min. (pie ieejas varpstas, ar kuru ir savienota transmisijas
sastavdala ar vienu apgriezienu attiecibu) un $adiem atruma punktiem: 600, 900, 1 200, 1 600, 2 000,
2500, 3000, 4000 apgr./min. un 3o vértibu reizingjumam ar 10 lidz maksimalajiem apgriezieniem

atbilstigi transmisijas sastavdalas ar vienu apgriezienu attiecibu specifikacijam vai pédéjam atruma punktam
pirms noteiktajiem maksimalajiem apgriezieniem. Ir atlauts mérit papildu atruma starpposma punktus.

6.1.1.1. Piemerojamais apgriezienu diapazons

6.1.2. B gadijums — atseviski mérfjumi ar parnesumu karbu savienotai transmisijas sastavdalai ar vienu apgrie-
zienu attiecibu

Ja transmisijas sastavdalu ar vienu apgriezienu attiecibu testé kopa ar parnesumu karbu, testéSana izmanto
vienu no parnesumu karbas testéSanai noteiktajam opcijam:

1. opcija—: no griezes momenta neatkarigo zudumu mériana un no griezes momenta atkarigo zudumu
aprekinasana (parnesumu karbas testa 1. opcija);

2. opcija—: no griezes momenta neatkarigo zudumu mérisana un no griezes momenta atkarigo zudumu
mériSana pie pilnas slodzes (parnesumu karbas testa 2. opcija);

3. opcija—: mériSana pilnas slodzes punktos (parnesumu karbas testa 3. opcija).

6.1.2.1. Razotajs var nodalit zudumus transmisijas sastavdalai ar vienu apgriezienu attiecbu no kopgjiem
parnesumu karbas zudumiem, veicot testéSanu turpmak minétaja seciba.

(1) Griezes momenta zudumu visai parnesumu karbai, ieskaitot transmisijas sastavdalu ar vienu apgriezienu
attiecibu, méra, ka noteikts attiecigajam parnesumu karbas testéSanas opcijai:

= Tl,in,withad
(2) Transmisijas sastavdalu ar vienu apgriezienu attiecibu un ar to saistitas dalas aizstaj ar dalam, kas

vajadzigas lidzvértigam parnesumu karbas variantam bez transmisijas sastavdalas ar vienu apgriezienu
attiecibu. Atkarto 1. punkta noteiktos mérfjumus:

= Tl,in,withoutad

(3) Griezes momenta zudumu transmisijas sastavdalas sistémai ar vienu apgriezienu attiecibu nosaka,
aprékinot starpibu starp abam testa datu kopam:

= Tl,in,adsys = max(0, Tl,in,withad - Tl,in,withoutad)
6.2. Simulacijas rika ievades datnu papildinajums
6.2.1. Griezes momenta zudumus pie apgriezieniem, kas ir mazaki par iepriek$ noteiktajiem minimalajiem

apgriezieniem, un papildus ieejas apgriezienu punkta 0 apgr./min. pielidzina griezes momenta zudumam
pie siem minimalajiem apgriezieniem.
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6.2.2. Ja pedgja atruma punkta lielakie testétie ieejas apgriezieni transmisijas sastavdalai ar vienu apgriezienu
attiecibu bija mazaki neka definétie maksimalie pielaujamie apgriezieni transmisijas sastavdalai ar vienu
apgriezienu attiecibu, griezes momenta zudumu ekstrapolé lidz maksimalajiem apgriezieniem, izmantojot
linearo regresiju, kas pamatojas uz diviem pédgjiem méritajiem atruma punktiem.

6.2.3.  Lai aprékinatu griezes momenta zuduma datus tadas parnesumu karbas ieejas varpstai, ar kuru ir savienota
transmisijas sastavdala ar vienu apgriezienu attiecibu, izmanto linearo interpolaciju un ekstrapolaciju.”;

(52) pielikuma 7.1. punkta otro teikumu aizstdj ar sadu:

“Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto ipasibu atbilstibas procediiras atbilst razosanas atbilstibas
pasakumiem, kas noteikti Regulas (ES) 2018/858 31. panta.”;

(53) pielikuma 8.1.2.2.1 punktu aizstdj ar $adu:

“8.1.2.2.1. Ja sertifikacijas testéSana tika izmantota 1.opcija, méra no griezes momenta neatkarigos zudumus pie
diviem apgriezieniem, kas minéti 8.1.2.2.2. punkta 3. apak$punkta, un izmanto tos, lai aprekinatu griezes
momenta zudumus visos tris griezes momenta punktos, kas noraditi 8.1.2.2.2. punkta 2. apakspunkta.

Ja sertifikacijas testé$ana tika izmantota 2. opcija, méra no griezes momenta neatkarigos zudumus pie
diviem apgriezieniem, kas minéti 8.1.2.2.2. punkta 3.apak$punkta. No griezes momenta atkarigos
zudumus pie maksimala griezes momenta méra pie tiem pasiem diviem apgriezieniem. Griezes momenta
zudumus visos tris griezes momenta punktos, kas noraditi 8.1.2.2.2. punkta 2. apakspunkta, interpolé, ka
aprakstits sertifikacijas procedira.

Ja sertifikacijas testé$ana tika izmantota 3. opcija, méra griezes momenta zudumus visiem 18 darbibas
punktiem, kas minéti 8.1.2.2.2. punkta.”;

(54) pielikuma 8.1.2.2.2. punkta 2. apak$punktu aizst3j ar $adu:
“(2) griezes momenta diapazons:
ja sertifikacijas testéSana tika izmantota 1.vai 2.opcija, izmanto $adus tris griezes momenta punktus:
0,6xmax(Tj, rp(inputspeed, gear)), 0,8xmax(T, . p(inputspeed, gear)) un max(Ty, .,(inputspeed, gear)), kur

max(Ty, ., (inputspeed, gear)) ir lielaka ieejas griezes momenta vértiba, kas noradita ieejas varpstas apgriezienu
un parnesuma konkrétas kombinacijas sertifice$anai.

Ja sertifikacijas testéSana tika izmantota 3. opcija, izmanto tris lielakos griezes momenta punktus, kas izmeriti
ieejas varpstas apgriezienu un parnesuma konkrétas kombinacijas sertifikacijas testésana.”;

(55) pielikuma 8.1.2.3. punktu aizstaj ar §adu:

“8.1.2.3. Katram no 18 darbibas punktiem aprékina parnesumu karbas efektivitati:

Tin,set - Tlossmep

"= Tin,set
kur:
;i = katra darbibas punkta (no 1.punkta lidz 18. punktam) efektivitate;
T = leejas griezes momenta iestatijuma vértiba [Nml];

Tiossrep = Pazinotais griezes momenta zudums (péc nenoteiktibas korigeSanas) [Nm].”;
(56) pielikuma 8.1.3. punkta pievieno $adu tekstu:

“Apstiprinatas parnesumu karbas efektivitati 1, 1, aprékina, izmantojot 8.1.2.3. un 8.1.2.4. punkta minétas formulas,
lai noteiktu atbilstigi 8.1.2.2.2. punkta prasibam definéto 18 darbibas punktu efektivitates vidgjo aritmétisko vértibu
sertifikacijas laika.”;
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(57) pielikuma 2. papildinajuma 1. dalas 1.18. punkta ievadfrazi aizstaj ar $adu:

“Parnesumskaitli [-] un maksimalais ieejas griezes moments [Nm], maksimala ieejas jauda [kW] un maksimalie ieejas
apgriezieni [apgr./min.] katra saimes elementa augstakajai nominalajai versijai (ja vienu un to pasu saimes elementu
pardod ar dazadiem komercnosaukumiem).”;

(58) pielikuma 2. papildinajuma 1. dala pievieno $adu punktu:
“1.19. TC blokésanas sajiiga izslide noteiktos parnesumos (ja/né)

Ja a”, pastavigas izslides deklaréSanu TC blokéSanas sajiiga vai ieejas puses sajuga atseviskas kartés katram
parnesumam atkariba no izméritajiem ieejas apgriezienu | griezes momenta punktiem sk. 1. parnesuma datu

piemeéru:
TC izslide [apgr./min.] 1. parnesuma
leejas griezes leejas apgriezienu atsauce (apgr./min.)
momenta
standartvertiba 600 900 1200 1 600 2000 2500
(Nm)

0 20 50 60 60 60 60
200 30 40 10 10 10 10
400 30 40 20 20 20 20
600 30 40 20 20 20 20
900 30 40 20 20 20 20

1200 30 40 20 20 20 207;

(59) pielikuma 7. papildindgjuma 1.4. punkta pirmo dalu aizst3j ar $adu:

“Sertifikacijas zime taisnstiira tuvuma ietver ari “bazes apstiprindjuma numuru’, ka Regulas (ES) 2020/683
IV pielikuma noradits attieciba uz tipa apstiprindjuma numura 4. dalu, un pirms ta ieklauj divus ciparus, kas norada
kartas numuru, kads pieskirts $is regulas jaunakajam tehniskajam grozijumam, un alfabéta burtu, kas norada to dalu,
kurai pieskirts sertifikats.”;

(60) pielikuma 7. papildinagjuma 1.4. punkta otraja teikuma skaitli “00” aizstaj ar “02"
(61) pielikuma 7. papildindgjuma 1.5. punktu aizstaj ar $adu:

“1.5. Sertifikacijas zimes piemérs

_;_E 2 O 28 a>3mm
EA

02G 00005
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Si sertifikdcijas zime uz parnesumu karbas, griezes momenta parveidotaja (TC), griezes momenta parvadisanas
citas sastavdalas (OTTC) vai transmisijas papildu sastavdalas (ADC) norada, ka attiecigais tips ir sertificéts Polija
(€20) atbilstigi $ai regulai. Pirmie divi cipari (02) norada kartas numuru, kads pieskirts §is regulas jaunakajam
tehniskajam grozijumam. Nakamais cipars norada, ka sertifikats pieskirts parnesumu karbai (G). Pédgjie pieci
cipari (00005) ir tie, kurus apstiprinataja iestade pieskirusi parnesumu karbai ka bazes apstiprindgjuma numu-

ra.;

(62) pielikuma 7. papildinajuma 2.1. punktu aizstdj ar $adu:

“2.1. Parnesumu karbu, griezes momenta parveidotaja, griezes momenta parvadiSanas citas sastavdalas un trans-
misijas papildu sastavdalas sertifikacijas numurs sastav no $adiem elementiem:

eX*YYYY|YYYY*ZZZZ|ZZZZ*X*00000*00

1. dala 2. dala 3. dala Papildu b_u s 4. dala 5. dala
3. dala

Norade uz valsti, | HDV CO, Jaunaka grozosa | Sk. $a Bazes Paplasinajums

kas izsniegusi noteiksanas regula papildindjuma sertifikacijas 00”;

sertifikatu regula (227Z]2777) 1. tabulu numurs 00000

(2017/2400)

(63) pielikuma 8. papildinajuma pievieno $adu tekstu:

“Parnesumu karbam ar integrétu diferenciali integréto diferenciali uzskata par lepka parvadu. Tadgjadi ieprieks

minétas izteiksmes Ty, Tagqr000 Un fr,,, aprékinasanai izmanto, lai aprekinatu T ;"
(64) pielikuma 10. papildinajumu aizstaj ar $adu:

“10. papildingjums

Griezes momenta zuduma standartvértibas — griezes momenta parvadiSanas citas sastavdalas
Aprekinatas griezes momenta zuduma standartvértibas griezes momenta parvadiSanas citam sastavdalam

Primarajiem hidrodinamiskajiem léninatajiem (ellas vai tidens) ar ieklautu transportlidzekla iedarbinasanas funkcio-
nalitati léninataja pretestibas momentu aprékina $adi:

20 + 4 % (nremrder) 2

step—up (isiep—up) 1000

Citiem hidrodinamiskajiem léninatajiem (ellas vai Gidens) léninataja pretestibas momentu aprékina $adi:
10 + 2 « (nretarder) 2

gp-wp  \ (isp—p) 1000

Magneétiskajiem léninatajiem (pastavigajiem vai elektromagnétiskajiem) léninataja pretestibas momentu aprékina 3adi:

: 12 + : 5 o] x (nremrder) 2
Lstep—up (lstepfup) 1000

Tretarder =

Tretarder =

Tretarder =

kur:

Tretarder = l€ninataja pretestibas zudums [Nm];

Dyearder = lENINAtaja rotora apgriezieni [apgr./min.] (sk. $a pielikuma 5.1. punktu);

igepup = Ppieauguma koeficients = Ieninataja rotora apgriezieni | piedzinas sastavdalas apgriezieni (sk. $a pielikuma

5.1. punktu).”;
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(65) pielikuma 11. papildindjuma virsrakstu aizstaj ar sadu:

“Griezes momenta zuduma standartvértibas — zobratu lenka parvads vai transmisijas sastavdala ar vienu
apgriezienu attiecibu’;

(66) pielikuma 11. papildinajuma pirmas dalas ievadfrazi aizstaj ar $adu:

“Saskana ar 8. papildindgjuma noraditajam griezes momenta zuduma standartvértibam parnesumu karbas kombina-

cijai ar zobratu lepka parvadu griezes momenta standarta zudumus zobratu lenka parvadam vai transmisijas

sastavdalai ar vienu apgriezienu attiecibu bez parnesumu karbas aprékina 3adi:”;

(67) pielikuma 12. papildinajuma 1. tabulas piektas slejas septitas rindas tekstu aizstaj ar $adu:
“Atlautas vértibas (M): “SMT”, “AMT”, “APT-S”, “APT-P”, “APT-N", “IHPC Type 177

(68) pielikuma 12. papildindgjuma 1. tabuld pievieno $adas rindas:

“Differentiallncluded P353 boolean [-]

AxlegearRatio P150 double, 3 [ Neobligats — janorada tikai tada
gadijuma, ja notikums “Differentia-
lincluded” ir patiess.”;

(69) pielikuma 12. papildinajuma 2. tabulas piektas slejas tresaja rinda ieklauj $adu aprakstu:

“Parnesumu karbai ar diferenciali norada tikai parnesumu karbas parnesumskaitli, nepemot véra ass parnesumskait-
li.”

(70) pielikuma 12. papildindjuma 6. tabulas virsrakstu aizstaj ar sadu:
“levades parametri “ADC/General” (janorada tikai tad, ja sastavdala tiek piemérota)”;

(71

—

pielikuma 12. papildinajuma 7. tabulas virsrakstu aizstaj ar sadu:

“levades parametri “ADC[LossMap” katram koordinatu tikla punktam zuduma karté (janorada tikai tad, ja sastavdala
tiek piemérota)”.
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VII PIELIKUMS

Regulas VII pielikumu groza $adi:
(1) pielikuma 2. punkta 2. apak$punkta pédgjo teikumu aizstdj ar sadu:

“Parasti pirmais reduktors ir koniskais zobparvads, bet otrais — cilindriskais taisnzobparvads (vai cilindriskais
slipzobparvads) ar vertikalu nobidi tiesi pie riteniem;”;

(2) pielikuma 3. punkta pirmo dalu aizst3j ar sadu:

“Ass zudumu verifikacijai izmantotie ass zobrati un visi gultni ir jauni, savukart ritenu rumbu gultni var bt lietoti,
un tos var izmantot vairakos mérijumos.”;

(3) pielikuma 4.1.3. punkta pédgjo teikumu aizstdj ar $adu:

“Viena ass korpusa testgjot dazadus parnesumskaitlu variantus, katram atseviskajam visas ass sistémas mérjjumam
uzpilda jaunu ellu.”;

(4) pielikuma 4.2.3. punkta pirmas dalas pédéjo teikumu aizstaj ar sadu:
“A tipa uzstadijumiem ar tikai vienu dinamometru izejas pusé ass brivi rotéjoSo galu rotacijas zina savstarpéji
nobloké ar otru galu izejas pusé (piem., ar aktivétu diferenciala blokétaju vai jebkadu citu mehanisku diferenciala
blokétaju, ko izmanto tikai mérjjumiem).”;

(5) pielikuma 4.2.3. punkta tresas dalas pédgjo teikumu aizstdj ar $adu:
“1. attéla ir paradits piemérs A tipa testa uzstadijumam ar divu dinamometru izvietojumu.”;

(6) pielikuma 4.3.1. punkta pirmaja teikuma “ISO[TS” aizstaj ar “IATF";

(7) pielikuma 4.3.2. punkta v) apakSpunktd pievieno sadu tekstu:
“I°C] (neobligati).”;

(8) pielikuma 4.3.3. punktu aizstdj ar sadu:
“4.3.3. Griezes momenta diapazons

Veidojot griezes momenta zuduma karti, méra tikai:

— vai nu izejas griezes momentu 10 kNm apméra smagajiem kravas automobiliem un smagajiem autobu-
siem vai 2 kNm apmeéra vidgjiem kravas automobiliem;

— vai ieejas griezes momentu 5 kNm smagajiem kravas automobiliem un smagajiem autobusiem vai 1 kNm
apmera vidéji smagajiem kravas automobiliem;

— vai maksimalo motora jaudu, ko razotajs atlavis konkrétajai asij, vai vairaku dzenoSo asu gadijuma —
atbilstigi nominalas jaudas sadalijumam.”;

(9) pielikuma 4.3.3.2. punktu aizstaj ar $adu:

“4.3.3.2. Izejas griezes momenta mérisanas soli smagajiem kravas automobiliem un smagajiem autobusiem:

250 Nm < T,,; < 1 000 Nm: 250 Nm soli
1000 Nm < T,,, < 2 000 Nm: 500 Nm soli
2000 Nm < T, < 10 000 Nm: 1000 Nm soli
T,,;> 10 000 Nm:: 2 000 Nm soli

Izejas griezes momenta mériSanas soli vidéji smagajiem kravas automobiliem:

50 Nm < T,,; < 200 Nm: 50 Nm soli
200 Nm < T,, < 400 Nm: 100 Nm soli
400 Nm < T,,, < 2 000 Nm: 200 Nm soli

T, > 2000 Nm: 400 Nm soli”;
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(10) pielikuma 4.3.4.2. punkta pirmo teikumu aizstaj ar $adu:

“maksimalo ritena grieSanas atrumu meéra, nemot véra vismazako piemérojamo riepas diametru, pie 90 km/h vidgji
smagajiem un smagajiem kravas automobiliem un pie 110 km/h — smagajiem autobusiem.”;

(11) pielikuma 4.3.5. punktu aizstdj ar $adu:
“4.3.5. Ritena grie$anas atruma meérianas soli

Testésana ritena grieSanas atruma sola platums ir 50 apgr./min. smagajiem kravas automobiliem un smaga-
jiem autobusiem un 100 apgr./min. vidéji smagajiem kravas automobiliem. Ir atlauts atrumu mérit starp-
posma so0los.”;

(12) pielikuma 4.4.1. punkta pirmo teikumu aizstdj ar sadu:

“Katra atruma soli griezes momenta zudumu méra katram izejas griezes momenta solim, sakot no zemakas griezes
momenta vértibas lidz maksimalajai un péc tam samazinot lidz minimalajai.”;

(13) pielikuma 4.4.2. punktu aizstdj ar sadu:
“4.4.2. Mérjuma ilgums

Katra atseviska koordinatu tikla punkta meérfjuma ilgums ir vismaz 5 sekundes, bet ne vairak ka 20 sekun-
des.”;

(14) pielikuma 4.4.6. punkta otraja dala pirmo formulu svitro;
(15) pielikuma 4.4.6. punkta otraja dala apzim&uma “AK” paskaidrojuma tekstu “AK = 15 K” aizstaj ar “AK = 157
(16) pielikuma 4.4.7. punktu aizstdj ar $adu:

“4.4.7. Griezes momenta zuduma kopégjas nenoteiktibas novertéjums

Ja aprekinatas Ur,,,, nenoteiktibas vertibas ir mazakas neka $adas robezas, uzskata, ka pazinotais griezes
momenta zudums Tyoss rep ir vienads ar izmérito griezes momenta zudumu T

Upp: 7,5 Nm vai 0,25 % no izmeérita griezes momenta atkariba no ta, kura no atlautajam nenoteiktibas
vértibam ir augstaka.

Testa uzstadijumiem ar vienu dinamometru izejas pusé:

Uppu: 15 Nm vai 0,25 % no izmérita griezes momenta atkariba no ta, kura no atlautajam nenoteiktibas
vértibam ir augstaka.

Testa uzstadijumiem ar diviem dinamometriem katra izejas pusé:

Upouet 7,5 Nm vai 0,25 % no izmérita griezes momenta atkariba no ta, kura no atlautajgm nenoteiktibas
vértibam ir augstaka.

Ja aprékinatas nenoteiktibas vértibas ir augstakas, aprékinatas nenoteiktibas dalu, kas parsniedz ieprieks
noraditas robezvertibas, ieklauj Ty, attieciba uz pazinoto griezes momenta zudumu Tjy,,, ka noradits
turpmak.

Ja ir parsniegtas U, robezvertibas:
Tloss,rep = Tloss + AUTin
AU, = MIN((Ugy, — 0,25 9% x T,) vai (U, — 7,5 Nm))
Ja ir parsniegtas Ur,,, robezvértibas:
Tloss,rep = Tloss + AUT,ou,t / igear
Testa uzstadjumiem ar vienu dinamometru izejas pusé:
AUz = MIN((Ug 4 — 0,25 % x T,) vai (Ury, — 15 Nm))

Testa uzstadijumiem ar diviem dinamometriem katra izejas pusé:

AUT,out = \/(AUT,out 1)2 + (AUT,out 2)2
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AUr gy 1 = MIN((Ur gy 1 — 0,25% x T) vai (U 1 — 7,5 Nm))

AUT,OHI72 = MIN((UT,OHI71 - 0,25 % X C) Vﬂi (UT,ouLI - 7,5 Nm)),

kur:

Urinjour = ie€jasfizejas griezes momenta zuduma mérfjuma nenoteiktiba atseviski ieejas un izejas griezes
momentam, [Nm];

igear = ass parnesumskaitlis [-];

AUy = aprekinatas nenoteiktibas dala, kas parsniedz noteiktas robezvértibas.”;

(17) pielikuma 4.4.8.2. punktu aizstaj ar $adu:
“4.4.8.2. Izejas griezes momenta diapazona veértibam, kas ir mazakas par zemako izmérito koordinatu tikla punktu,
ka noteikts 4.3.3.2. punkta, pieméro zemaka izmeérita koordinatu tikla punkta griezes momenta zuduma
vértibas.”;

(18) pielikuma 5.1. punkta pedgjo teikumu aizstaj ar $adu:

“Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto ipasibu atbilstibas procediras atbilst tam, kas noteiktas
Regulas (ES) 2018/858 31. panta.”;

(19) pielikuma 6.2.2. punkta iii) apakspunkta pievieno $adu teikumu:
“Ja atlasitais punkts atrodas pa vidu starp diviem apstiprinatiem punktiem, izmanto augstako punktu.”;

(20) pielikuma 6.2.5. punkta pédgjo teikumu aizstaj ar sadu:
“To var izpildit pirms vai péc piestrades procediiras atbilstigi 3.1. punktam vai ekstrapolgjot visas griezes momenta
kartes vértibas katram atruma solim uz leju lidz O Nm. Ekstrapolacija ir lineara vai otras pakapes polinomu
ekstrapolacija atkariba no ta, kura standartnovirze ir mazaka.”;

(21) pielikuma 6.3.1. punkta pievieno $adu tekstu:
“Ja ir vienpakapes portalass ar divam atskiriga garuma izejas varpstam, ir atlauts ari testa uzstadijums ar divam
elektromasinam un diviem griezes momenta sensoriem katra izejas pusé. Saja gadijuma abas izejas varpstas tiek

sinhroni piezitas braukSanas virziena. Galigo pretestibas momentu atspogulo abu izejas griezes momentu summa.”;

(22) pielikuma 6.4.1. punkta 2. tabulu aizstdj ar $adu:

“2. tabula
Asu pielaides, izméritas CoP péc piestrades Asu pielaides, izméritas CoP bez piestrades
Salidzinajums ar TdO Salidzinajums ar TdO
s virkne attiecias uz T]:ii(i?;iit attiecias uz Tgi()ei?;iit attiecias uz Tzioeﬁii,it attiecias uz leii(i?i:;it

[Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

SR <3 10 > 3 9 >3 16 > 3 15
SRT < 3 11 > 3 10 > 3 18 >3 16
Sp < 6 11 > 6 10 > 6 18 > 6 16
HR < 7 15 > 7 12 > 7 25 > 7 20
HRT < 7 16 > 7 13 > 7 27 > 7 21

i = parnesumskaitlis”;

(23) pielikuma 2. papildingjuma 1. dalas 1.3. punktu aizstdj ar $adu:

“1.3. Ass korpuss (ras€jums)”;
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(24) pielikuma 2. papildinajuma 1. dalas 1.5. punktu aizstaj ar $adu:

“1.5. Ellas tilpums(-i), [cm®]”;
(25) pielikuma 2. papildinajuma 1. dalas 1.6. punktu aizstaj ar $adu:

“1.6. Ellas limenis(-ni), [mm)]”;
(26) pielikuma 2. papildinajuma 1. dalas 1.8. punktu aizstaj ar $adu:

“1.8. Gultnu tips (tips, daudzums, ieksgjais diametrs, argjais diametrs, platums un rasgjums)”;
(27) pielikuma 2. papildinajuma 1. dalas 1.9. punktu aizstaj ar $adu:

“1.9. Blivéjuma tips (galvenais diametrs, apmalu daudzums), [mm]”;
(28) pielikuma 2. papildinajuma 1. dalas 1.10. punktu aizst3j ar $adu:

“1.10. Rumbas (rasgjums)”;
(29) pielikuma 2. papildinajuma 1. dalas 1.10.1. punktu aizstaj ar sadu:

“1.10.1. Gultnu tips (tips, daudzums, ieks¢jais diametrs, argjais diametrs, platums un rasgjums)”;
(30) pielikuma 2. papildinajuma 1. dalas 1.10.2. punktu aizstaj ar $adu:

“1.10.2. Blivgjuma tips (galvenais diametrs, apmalu daudzums), [mm]”;
(31) pielikuma 2. papildinajuma 1. dalas 1.11. punktu aizstaj ar $adu:

“1.11. Planetaro/cilindrisko taisnzobrata parvadu skaits diferenciala nesgjam”;
(32) pielikuma 2. papildinajuma 1. dalas 1.12. punktu aizstaj ar $adu:

“1.12. Planetaro/cilindrisko taisnzobrata parvadu mazakais platums diferenciala nesgjam, [mm]”;
(33) pielikuma 3. papildindgjumu aizstaj ar sadu:

“3. papildinajums
Griezes momenta standarta zuduma aprékinasana

Griezes momenta standarta zudumi asim ir attéloti 1.tabula. Tabula noraditas standartvértibas veido tipiska
konstanta lietderibas koeficienta vértibas, kas ietver slodzes raditus zudumus, un tipiska bazes pretestibas momenta
zudumus, lai aptvertu pretestibas momenta zudumus mazas slodzes apstaklos.

Dubultasis aprékina, izmantojot apvienoto lietderibas koeficientu asij ar caurejosas varpstas piedzinu (SRT, HRT) un
tai atbilstosai vienpakapes asij (SR, HR).

1. tabula

Tipiskie lietderibas koeficienta un pretestibas zudumi

A, - - Pretestibas moments
Pamatfunkcija Tipiskais lietderibas koeficients (ritena pusd)
1 Ty =Tp + Ty x igear
Ass ar vienu reduktoru (SR) 0,98 go - ;8 Ez
| =
Dubultass ar vienu reduktoru (SRT) | 0.96 T, = 80 Nm
vienpakapes portalass (SP) ’ T; =20 Nm
Ass ar rumbas reduktoru (HR) 0,97 ?’ - ;8 §$
| =
Dubultass ar rumbas reduktoru (HRT) 0,95 ;O - gg EE
| =
Visas pargjas asu tehnologijas 0,90 TTQ ~ 15500 1\11\;?
| =
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Bazes pretestibas momentu (ritena pusé) Ty, aprékina $adi:
Tyo =Ty + Tq x igear’
izmantojot 1. tabula noraditas vértibas.

Griezes momenta standarta zudumu T o ieejas pusé aprekina sadi:

Tou
TdO + q! — Tou

Tloss,std = ;
loear

kur:

Tiossstd = griezes momenta standarta zudums ieejas pusé [Nmy];

Ty4o = bazes pretestibas moments visa atruma diapazona [Nm];
igear = ass parnesumskaitlis [-];

1 = slodzes radito zudumu tipiskais lietderibas koeficients [-];
Tou = izejas griezes moments [Nm)].

Attiecigo ass griezes momentu (ieejas pus€) aprékina 3adi:

Tou
Tin = - + Tloss,std
lgear

kur:

T, = ieejas griezes moments [Nm].”;
(34) pielikuma 4. papildinajuma 3.1. punkta o) apakSpunktu aizstdj ar sadu:
“0) gultnu tips (iek$€jais diametrs, argjais diametrs un platums) attiecigajas pozicijas (ja uzstaditi) * 1 mm attaluma
no ras§juma noraditajam pozicijam;”;
(35) pielikuma 4. papildinagjuma 3.1. punkta pievieno $adu tekstu:
“p) blivgjuma tips.”;
(36) pielikuma 5. papildinajuma 1.4. punktu aizstdj ar $adu:

“Sertifikacijas zime taisnstiira tuvuma ietver ari “bazes sertifikacijas numuru”, ka Regulas (ES) 2020/683 1V pielikuma
noradits attieciba uz tipa apstiprindgjuma numura 4. dalu, un pirms ta ieklauj divus ciparus, kas norada kartas
numuru, kads pieskirts 3is regulas jaunakajam tehniskajam grozijumam, un burtu “L”, kas norada, ka sertifikats
pieskirts asij.

Saja regula noteiktais kartas numurs ir 02.”;
(37) pielikuma 5. papildinagjuma 1.4.1. punktu aizst3j ar sadu:

“1.4.1. Sertifikacijas zimes piemérs un izméri

I

:E 2 O 2a a>3mm
- l

02L 00005:

Sada sertifikicijas zime uz ass norada, ka attiecigais tips ir apstiprinats Polija (e20) saskana ar 3o regulu.
Pirmie divi cipari (02) norada kartas numuru, kads pieskirts $is regulas jaunakajam tehniskajam grozijumam.
Nakamais burts norada, ka sertifikats ir pieskirts asij (L). Pédgjie pieci cipari (00005) ir tie, kurus tipa
apstiprinataja iestade pieskirusi asij ka bazes sertifikacijas numuru.”;
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(38) pielikuma 5. papildinajuma 2.1. punktu aizstdj ar $adu:
“2.1. Asu sertifikacijas numurs sastav no $adiem elementiem:

eX*YYYY/|YYYY*ZZZZ|ZZZZ*1.*00000*00

1. dala 2. dala 3. dala Papildu bll s 4. dala 5. dala
3. dala
Norade uz valsti, | HDV CO, noteik- | Jaunaka grozosa | L = ass Bazes sertifika- | Paplasinajums
kas izsniegusi | Sanas regula | regula  (ZZZZ| cijas numurs | 00”.
sertifikatu (2017/2400) 7777) 00000




12.8.2022. Eiropas Savienibas Oficialais Vestnesis L 212/125

VIII PIELIKUMS
Regulas VIII pielikumu groza $adi:
(1) pielikuma 1. punktu aizstaj ar $adu:
“1. Tevads
Saja pielikuma izklastitas aerodinamiskas pretestibas datu noteiksanas testa procediiras.”;
(2) pielikuma 3. punkta pirmas dalas pédgjo teikumu aizstaj ar sadu:

“Vertiba CyAjareq it simulacijas rika ievades vértiba un ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto
ipasibu atbilstibas testéSanas atsauces vértiba.”;

(3) pielikuma 3.3. punktu aizst3j ar sadu:
“3.3. Transportlidzekla uzstadisana
3.3.1.  Visparigas uzstadiSanas prasibas

3.3.1.1. Testgjamais transportlidzeklis reprezenté transportlidzekli, kas tiks laists tirgti saskana ar prasibam par
transportlidzekla tipa apstiprindjumu atbilstigi Regulai (ES) 2018/858. So noteikumu nepieméro iekartam,
kas vajadzigas, lai izpilditu nemainiga atruma testu (piem., transportlidzekla kopéjais augstums, ieskaitot
anemometru).

3.3.1.2. Transportlidzekli apriko ar riepam, kas atbilst $adiem kritérijiem:
— labakais vai otrais labakais degvielas patérina efektivitates markéums, kas pieejams testa izpildes bridi;

— maksimalais protektora dzilums visam pabeigta transportlidzekla riepam, ieskaitot piekabi (attieciga
gadijuma), ir 10 mm;

— riepas piestiknétas ar pielaidi * 20 kPa no spiediena, kas noradits uz riepas sanmalas saskana ar ANO
Noteikumu Nr. 54 3. pantu (¥).

3.3.1.3. Asu iestatfumam jaatbilst razotaja specifikacijam.

3.3.1.4. Veicot mérjjumus maza atruma-liela atruma—maza atruma testos, nav atlauts izmantot aktivas riepu
spiediena kontroles sistémas.

3.3.1.5. Ja transportlidzeklis ir aprikots ar aktivu aero ierici, § ierice var bt aktiva nemainiga atruma testa laika,
ievérojot $adus nosacijumus:

— apstiprinatajai iestadei ir pieradits, ka ierice vienmér ir aktivéta un efektivi samazina aerodinamisko
pretestibu, kad transportlidzekla atrums ir lielaks neka 60 km/h vidéji smagajiem un smagajiem kravas
automobiliem un 80 km/h smagajiem autobusiem;

— §1 {erice ir vienadi uzstadita un vienadi efektivi darbojas visos saimes transportlidzek]os.

Visos pargjos gadijumos aktivajai aero iericei nemainiga atruma testa laika jabat pilniba deaktivetai.
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3.3.1.6. Transportlidzeklim nedrikst bit pagaidu funkciju, parveidojumu vai ieric¢u, kas nereprezente ekspluatacija
esodu transportlidzekli un kuru meérkis ir samazinat aerodinamiskas pretestibas vertibu testa laika (piem.,
noblivétas spraugas virsbavé). Ir atlauti parveidojumi, kuru mérkis ir pielidzinat testéjama transportlidzekla
aerodinamiskos raksturlielumus cilmes transportlidzekla specifikacijam.

3.3.1.7. Pécpardosanas tirgus dalas, t. i., dalas, ko neaptver transportlidzekla tipa apstiprindjums saskana ar Regulu
(ES) 2018/858 (piem., saulsargi, skanas signalierices, papildu galvenie lukturi, gaismas signalierices, aizsar-
grezgi vai jumta kastes), netick nemtas véra attieciba uz aerodinamisko pretestibu saistiba ar $o pielikumu.

3.3.1.8. Transportlidzekla mérijjumus veic, neieklaujot kravnesibu.

3.3.2.  UzstadiSanas prasibas, kas piemérojamas vidgji smagajiem un smagajiem kravas automobiliem ar kravas
nodaljjumu

3.3.2.1. Transportlidzekla Sasija ir piemérota standarta virsbiives vai puspiekabes izmériem, ka noteikts 33 pieli-
kuma 4. papildinajuma.

3.3.2.2. Transportlidzekla augstums, kas noteikts saskana ar 3.5.3.1. punkta vii) apakSpunktu, atbilst robezam, kas
noraditas $a pielikuma 3. papildingjuma.

3.3.2.3. Minimalais attalums starp kabini un furgonu vai puspickabi atbilst razotaja prasibam un virsbiives uzsta-
ditaja noradjumiem.

3.3.2.4. Kabine un aero piederumi ir pielagoti ta, lai vislabak atbilstu noteiktajai standarta virsbiivei vai puspiekabei.
Aero piederumi (piem., spoilers) ir uzstaditi saskana ar razotaja noradijumiem.

3.3.2.5. Puspiekabes izkartojums atbilst $a pielikuma 4. papildinajuma noraditajam.”;

(*) Apvienoto Naciju Organizacijas Eiropas Ekonomikas komisijas (ANO/EEK) Noteikumi Nr. 54 — Vienoti notei-
kumi par komercialo transportlidzeklu un to piekabju pneimatisko riepu apstiprinajumu (OV L 183, 11.7.2008.,

41. Ipp.).

(4) pielikuma 3.4. punkta pirmaja teikuma “ISOTS” aizstaj ar “IATF";
(5) pielikuma 3.4.1.2. punktu aizstdj ar sadu:
“3.4.1.2. Veicot kalibrésanu, katrai griezes momenta mériericei jaatbilst $adam sistémas prasibam:
i) nelinearitate: < £ 6 Nm smagajiem kravas automobiliem un smagajiem autobusiem;
< = 5 Nm vidgji smagajiem kravas automobiliem;
ii) atkartojamiba: < £ 6 Nm smagajiem kravas automobiliem un smagajiem autobusiem;
< = 5 Nm vidgji smagajiem kravas automobiliem;
i)  Skérstraucgjumi: < + 10 Nm smagajiem kravas automobiliem un smagajiem autobusiem;
< £ 8 Nm vidgji smagajiem kravas automobiliem
(attiecas tikai uz aploces griezes momenta mériericém);

iv) mérjuma frekvence: > 20 Hz,
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kur:

“nelinearitate” ir maksimala novirze starp meérlieluma vélamajiem un faktiskajiem izejas signila parametriem
konkréta mérjjuma diapazona;

“atkartojamiba” ir tuva sakritiba starp viena un ta pasa mérlieluma secigu mérijjumu rezultatiem, kas iegiiti vienos un
tajos paSos mérisanas apstaklos;

“Skerstraucgjumi” ir sensora galvenas izejas signals (M,), kuru, iedarbojoties uz sensoru, generé mérlielums (F,) un
kur§ atskiras no 3Sai izejai pieskirta mérlieluma. Koordinatu sistémas pieskirums ir definéts atbilstigi standartam
ISO 4130.

Registrétos griezes momenta datus korigé, nemot véra méraparata kladu, ko noteicis piegadatajs.”;
pielikuma 3.4.3. punktu aizstaj ar $adu:
“3.4.3.  Atsauces signals dzenosas ass ritenu rotacijas atruma aprékinasanai

Izvélas vienu no trim opcijam.

1. opcija — pamatojoties uz motora apgriezieniem

Dara pieejamu CAN motora apgriezienu signalu kopa ar parnesumskaitliem (parnesumi maza atruma testa
un liela atruma testa, ass parnesumskaitlis). Attieciba uz CAN motora apgriezienu signalu pierada, ka
signals, kas ievadits aerodinamiskas pretestibas priekSapstrades rika, ir identisks signalam, ko izmanto
atbilstibas ekspluatacija parbaudei, ka noteikts Regulas (ES) Nr. 582/2011 I pielikuma.

Transportlidzekliem ar griezes momenta parveidotaju, kuri nespgj veikt 1. opcijas braucienu maza atruma
testa ar slégtu blokesanas sajiigu, acrodinamiskas pretestibas priekSapstrades rika papildus ievada kardan-
varpstas apgriezienu signalu un ass parnesumskaitli vai ritenu vidéja grieSanas atruma signalu dzenosajai
asij. Pierada, ka motora pagriezieni, kas aprekinati, izmantojot So papildu signalu, ir 1% diapazona,
salidzinot ar CAN motora apgriezieniem. To pierada attieciba uz vidéjo vértibu meériSanas posma, trans-
portlidzeklim braucot ar mazako iespéjamo atrumu rezima, kad griezes momenta parveidotajs ir blokeéts,
un ar piemérojamo transportlidzekla atrumu liela atruma testa.

2. opcija — pamatojoties uz ritenu grieSanas atrumu

Dara pieejamas CAN dzenosas ass kreisa un laba ritena rotacijas atruma signalu vidgjas vertibas. Ka
alternativu var izmantot argjus sensorus. Jebkurai metodei ir atbilst X.a pielikuma 2. tabula noteiktajam
prasibam.

Izmantojot 2. opciju, parnesumskaitlu un ass parnesumskaitla ievades parametrus neatkarigi no spcka
parvada konfiguracijas iestata uz 1.

3. opcija — pamatojoties uz elektromotora apgriezieniem

Hibridelektrisku un pilniba elektrisku transportlidzeklu gadijuma dara pieejamu CAN elektromotora apgrie-
zienu signalu kopa ar parnesumskaitliem (parnesumi maza atruma testa un liela atruma testa un, attieciga
gadijuma, ass parnesumskaitlis). Pierada, ka dzenosas ass ritenu grieSanas atrumu maza un liela atruma
testa nosaka tikai $is spéka parvada konfiguracijas specifikacijas.”;
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(7) pielikuma 3.4.7.2. punktu aizstaj ar $adu:
“3.4.7.2. UzstadiSanas pozicija
Mobilo anemometru uz transportlidzekla uzstada noraditaja pozicija:
i) X pozicija:

Vidgji smagajiem un smagajiem kravas automobiliem ar kravas nodalfjumu un vilcgjiem: * 0,3 m
attaluma no puspiekabes vai furgona priekSpuses;

smagajiem autobusiem: starp transportlidzekla priekséjas ceturtdalas beigam un aizmuguri;
autofurgona tipa vidéji smagajiem kravas automobiliem: starp transportlidzekla B statni un aizmuguri;
ii) Y pozicija: simetrijas plakné ar + 0,1 m pielaidi;
ili) Z pozicija:

uzstadiSanas augstums virs transportlidzekla ir viena treSdala no transportlidzekla kopéja augstuma,
merot no zemes, ar pielaidi no 0,0 m lidz + 0,2 m. Transportlidzekliem, kuru kopgjais augstums
parsniedz 4 m, péc raZotdja pieprasjuma uzstadiSanas augstumu virs transportlidzekla var ierobezot
lidz 1,3 m ar pielaidi no 0,0 m lidz + 0,2 m.

Meéraparatiiru izvieto péc iespéjas precizi, izmantojot geometriskus vai optiskus paliglidzeklus. Attieciba uz
visam pargjam nobidém veic nobizu kalibréSanu, ka noteikts 3a pielikuma 3.6. punkta.”;

(8) pielikuma 3.4.9. punkta pirmas dalas pédéjo teikumu aizstdj ar sadu:
“IR sensora kalibréSanu veic saskana ar ASTM E2847 vai VDI/VDE 3511.%;
(9) pielikuma 3.5.2. punkta otro teikumu aizstaj ar $adu:

“maksimalais atrums: 95 km/h vidéji smagajiem un smagajiem kravas automobiliem un 103 km/h smagajiem
autobusiem;”;

(10) pielikuma 3.5.3.1. punkta vi) apak$punkta pédgjo teikumu aizstaj ar sadu:

“Nobides kalibrésanas testu veic katru reizi péc anemometra korigéSanas vai atkartotas uzstadisanas uz transpor-

tlidzekla.”;
(11) pielikuma 3.5.3.1. punkta vii) apakSpunktu aizstdj ar sadu:
“vii) Transportlidzekla izkartojuma parbaude attieciba uz augstumu un geometriju standarta brauksanas augstuma:

— Vidgji smagajiem un smagajiem kravas automobiliem ar kravas nodalfjumu un vilcgjiem: transportlidzekla
maksimalo augstumu nosaka, veicot mérfjumus visos Cetros furgona/puspiekabes stiros;

— smagajiem autobusiem un autofurgona tipa vidéji smagajiem automobiliem: transportlidzekla maksimalo
augstumu mera saskana ar Regulas (ES) Nr. 1230/2012 I pielikuma tehniskajam prasibam, nenemot véra $a
pielikuma 1. papildinajuma minétas ierices un aprikojumu.”;

(12) pielikuma 3.5.3.3. punkta pédgjo teikumu aizstaj ar $adu:

“Dikstaves posma ilgums nedrikst parsniegt 15 mindites.”;
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(13) pielikuma 3.5.3.4. punkta pédgjo teikumu aizstaj ar $adu:

“Saskana ar $o punktu veiktais iesildiSanas posms nav isaks par dikstaves posmu, un ta ilgums neparsniedz 30
mindites.”;

—
—
S

=

pielikuma 3.5.3.5. punkta pievieno $adu apakspunktu:

“viii) pirms maza atruma testa uzsakSanas atrumu samazina t3, lai péc iesp&as mazak izmantotu mehaniskas darba
bremzes, t. i., izmantojot brivskréjienu vai léninataju.”;

(15

=

pielikuma 3.6.3. punkta pédgjo teikumu aizstdj ar sadu:
“Izvérte$ana neizmanto ritenu griezes momentu un motora, kardana vai ritenu vidéjo apgriezienu signalus.”;

(16

=

pielikuma 3.6.5. punkta ) apakspunktu aizstdj ar sadu:

“c) tiek izmantots cits vilcéjs vai kravas automobilis ar kravas nodaljjumu;”;

—_
—
~

~

pielikuma 3.9. punkta 2. tabulu aizstaj ar sadu:

“1. tabula

Aerodinamiskas pretestibas priekSapstrades rika ievades dati — transportlidzekla datu datne

levades dati Meérvieniba Piezimes
Transportlidzeklu  grupas | [-] 1-19 smagajiem kravas automobiliem saskana ar I pielikuma 1. tabulu.
kods
31a—40f smagajiem autobusiem saskana ar I pielikuma 4.-6. tabulu.
51-56 vidéji smagajiem kravas automobiliem saskana ar I pielikuma
2. tabulu.
Transportlidzekla konfigu- | [-] Ja transportlidzekla mérfjumi veikti bez pickabes (ievada “N€”) vai ar
racija ar piekabi piekabi, t. i., ka vilcgja un puspiekabes kombinacijai (ievada “Ja”).
Transportlidzekla testa | [kg] Faktiska masa mérjjumu veikSanas laika.
masa
Tehniski pielaujama maksi- | [kg] Smagajiem kravas automobiliem: kravas automobila ar kravas nodali-
mala masa jumu vai vilcgja (bez pickabes vai puspickabes) tehniski pielaujama
maksimala masa.
Visam paréjam transportlidzeklu klasem: ieraksta nav.
Ass parnesumskaitlis [] Ass parnesumskaitlis (1) (2).
Parnesumskaitlis liela | [-] Parnesumskaitlis parnesuma, kas izmantots liela atruma testa (') (4).
atruma
Parnesumskaitlis maza | [-] Parnesumskaitlis parnesuma, kas izmantots maza atruma testa (1) (4).
atruma
Anemometra augstums [m] Uzstadita anemometra mériSanas punkta augstums virs zemes.
Transportlidzekla [m] Vidgji smagajiem un smagajiem kravas automobiliem ar kravas noda-
augstums ljjumu un vilcgjiem: transportlidzekla maksimalais augstums saskana ar
3.5.3.1. punkta vii) apak$punktu.
Visam paréjam transportlidzeklu klasem: ieraksta nav.
Fikséts  parnesumskaitlis | [-] Jajné (transportlidzekliem, kas maza atruma testa nevar braukt ar
maza atruma testa blokétu griezes momenta parveidotaju).
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levades dati Meérvieniba Piezimes
Transportlidzekla  maksi- | [km/h] Maksimalais atrums, ar kadu testa trasé praktiski iesp&jams vadit trans-
malais atrums portlidzekli (3).

Griezes momenta mérie- | [Nm]
rices reakcijas novirze krei-
sajam ritenim

Griezes momenta mérierices nolasjumu vidéja vértiba saskapa ar
3.5.3.9. punktu.

Griezes momenta mérie- | [Nm]
rices  reakcijas  novirze
labajam ritenim

Griezes momenta meérie-
ricu  nonullésanas  laika
Zimogs [s] no dienas
sakuma (pir-

Griezes momenta mérie- | maja diend)
ficu  reakcijas  novirzes
parbaudes laika zimogs

(") Parnesumskaitlu specifikacija ar vismaz tris cipariem aiz decimaldalu atdalitaja.

(%) Ja aerodinamiskas pretestibas pricksapstrades rika ievada kardana apgriezienu signalu vai ritenu vidéja griesanas atruma signalu
(sk. 3.4.3. punktu; 1. opcija transportlidzekliem ar griezes momenta parveidotajiem vai 2. opcija), ass parnesumskaitla ievades
parametru iestata uz “1 000”.

(}) levada tikai tad, ja vértiba ir mazaka neka 88 km/h.

() Ja aerodinamiskas pretestibas prieksapstrades rika ievada ritenu vid§o grieSanas atrumu (sk. 3.4.3. punktu; 2. opcija),
parnesumskaitlu ievades parametrus iestata uz “1 000".”;

(18) pielikuma 3.9. punkta 5. tabula desmito rindu aizstaj ar sadu:

“Motora apgriezieni, kardana | <n_eng><n_card>, | [apgr./min.] | > 20 Hz Sk. 3.4.3. punkta noteikumus.”;
apgriezieni, ritenu vidgjais grie- | <n_wheel_ave> vai
$anas atrums vai elektromotora | <n_EM>

apgriezieni

(19

-

pielikuma 3.10.1.1. punkta viii) apak$punkta maza atruma testa dalu aizstaj ar $adu:

“Maza atruma tests:

(Timsavg = Tgrd * (1 = t0]) < (Thsamg = Tgrd < (Timsamg — Tgrd * (1 + to))
Toud = Fordamg > Taynang

kur:
Tlms’awg = Tgm Vidéja vértiba merisanas posma;
Ty = vidgjais griezes moments, ko rada gradienta speks;
Fogang = vidéjais gradienta speks mériSanas posma;
Tamawg = VidEais efektivais rites radiuss mériSanas posma (formulu sk. ix) apakSpunkia), [m];
Tom = T, + Ty kreisas un labas puses ritenu korigéto griezes momenta vértibu summa, [Nmj;
Timang = Tm centralais slidosais vidgjais, ja laika baze ir X, sekundes;
X = laiks, kas vajadzigs, lai nobrauktu 25 m ar faktisko transportlidzekla atrumu, [s];
tol = relativa griezes momenta pielaide: 0,5 vidéji smagajiem kravas automobiliem un smagajiem kravas

automobiliem 1s, 1. un 2. grupa; 0,3 smagajiem kravas automobiliem citas grupas un smagajiem
autobusiem.”;



12.8.2022. Eiropas Savienibas Oficialais Vestnesis L 212/131

(20) pielikuma 3.10.1.1. punkta xi) apakSpunkta pirmo teikumu aizstaj ar $adu:

“motora apgriezienu, kardana apgriezienu vai ritenu vidgja grieSanas atruma ticamibas parbaude atkariba no ta, kura
attieciga gadijuma ir sekmiga:”

(21) pielikuma 3.10.1.1. punkta xi) apak$punkta péc pirma teikuma vardus “motora apgriezieni” seSos gadjjumos aizstaj
ar vardiem “motora apgriezieni vai ritenu vidéjais grieSanas atrums” (attieciga locjjuma);

(22) pielikuma 3.11. punkta pédéo dalu aizstaj ar $adu:

“Var izveidot vairakas deklarétas vertibas C A, pamatojoties uz vienu izmérito CyA, (0), ja ir izpilditi saimei
piemérojamie noteikumi, kas minéti 5. papildinajuma 3.1. punkta attieciba uz vidéji smagajiem un smagajiem kravas
automobiliem un 5. papildindjuma 4.1. punkta attieciba uz smagajiem autobusiem.”;

(23) pielikuma 2. papildinajuma 1. dalas 1.2. punktu aizst3j ar $adu:

“1.2.0. Transportlidzekla modelis | komercnosaukums

1.2.1.  Asu konfiguracija

1.2.2. Tehniski pielaujama maksimala masa

1.2.3. Kabines vai modela linija

1.2.4. Kabines platums (maks. vértiba Y ass virziena transportlidzekliem ar kabini)

1.2.5. Kabines garums (maks. vértiba X ass virziena transportlidzekliem ar kabini)

1.2.6. Jumta augstums (transportlidzekliem ar kabini)

1.2.7. Garenbaze

1.2.8. Kabines augstums virs ramja (transportlidzekliem ar rami)

1.2.9. Ramja augstums (transportlidzekliem ar rami)

1.2.10. Aerodinamikas piederumi vai papildierices (piem., jumta spoilers, sanu pagarinatajs, stira deflektori)

1.2.11. Riepu izméri, prieksgja ass

1.2.12. Riepu izméri, dzeno$a(-s) ass(-is)

1.2.13. Transportlidzekla platums saskana ar III pielikuma 2. punkta 8. apak$punktu (transportlidzekliem bez
kabines)

1.2.14. Transportlidzekla garums saskana ar III pielikuma 2. punkta 7. apakSpunktu (transportlidzekliem bez
kabines)

1.2.15. Integrétas virsbiives augstums saskana ar III pielikuma 2. punkta 5. apak$punktu (transportlidzekli bez
kabines)”;
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(24) pielikuma 3. papildindjumu aizstaj ar sadu:

“3. papildingjums

Transportlidzekla augstuma prasibas kravas automobiliem ar kravas nodalfjumu un vilcgjiem

1. Vidgji smagajiem kravas automobiliem ar kravas nodaljjumu, smagajiem kravas automobiliem ar kravas nodali-
jumu un vilcgjiem, kuriem saskana ar $a pielikuma 3. punktu veic mérjjumus nemainiga atruma testa, ir jaatbilst
2. tabula noteiktajam prasibam attieciba uz transportlidzekla augstumu.

2. Transportlidzekla augstumu nosaka, ka aprakstits 3.5.3.1. punkta vii) apak$punkta.

3. Jebkura veida kravas automobiliem ar kravas nodalfjumu un vilcgjiem, kuri ir piederigi transportlidzeklu grupam,
kas nav noraditas 2. tabula, nemainiga atruma testu neveic.

2. tabula

Transportlidzekla augstuma prasibas vidéji smagajiem kravas automobiliem ar
kravas nodalijjumu, smagajiem kravas automobiliem ar kravas nodalijumu un

vilcgjiem
Transportlidzeklu grupa Transpoarltllgi(;ltzlilj: [mmi]nimélais Transpoztllligdsztil;rllas T;%(Similais
51., 53., 55. 3,20 3,50
1s, 1. 3,40 3,60
2 3,50 3,75
3 3,70 3,90
4 3,85 4,00
5 3,90 4,00
9 Lidzigas vértibas ka kravas automobiliem ar kravas
nodalijumu, kuriem ir tada pati tehniski pielaujama
maksimala masa (1., 2., 3. vai 4. grupa)
10 3,90 4,007

(25) pielikuma 4. papildinajuma virsrakstu aizstaj ar $adu:
“Standarta virsbiives un puspiekabes konfiguracijas kravas automobiliem ar kravas nodaljjumu un vilcgjiem”;
(26) pielikuma 4. papildinajuma 1. punktu aizst3j ar sadu:

“Vidgji smagajiem kravas automobiliem ar kravas nodalijumu un smagajiem kravas automobiliem ar kravas noda-
ljjumu, kuriem nosaka aerodinamisko pretestibu, ir jaatbilst $aja papildindgjuma aprakstitajam prasibam, ko pieméro
standarta virsbivém. Vilcgjiem ir jaatbilst $aja papildinajuma aprakstitajam prasibam, ko pieméro standarta puspie-
kabem.”;

(27) pielikuma 4. papildinajuma 2. punkta 8. tabulu aizstaj ar sadu:
“3. tabula

Standarta virsbiivju un puspiekabju pieskirSana nemainiga atruma testam

Transportlidzeklu grupas Standarta virsbiive vai piekabe
51, 53., 55. B-II
1s, 1. B1
2. B2
3. B3
4. B4
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Transportlidzeklu grupas Standarta virsbiive vai pickabe
5. ST1
9. Atkariba no tehniski pielaujamas maksimalas masas:
7,5-10 t: Bl
> 10-12t: B2
> 12-16t: B3
> 16t B5
10. ST17;

(28) pielikuma 4. papildinajuma 3. punktu aizstdj ar $adu:
“Standarta virsbvju B-II, B1, B2, B3, B4 un B5 konstrukcijai jabit ar stingru korpusu un ventilgjamu furgonu. Tam
jabut aprikotam ar divam aizmugures durvim, bez sanu durvim. Standarta virsbavém nedrikst bat uzstaditas
pacelamas aizmuguréjas platformas, prieksgjie spoileri vai sanu plasmvirzi, kuru mérkis ir samazinat aerodinamisko
pretestibu. Standarta virsbivju specifikacijas ir noraditas:
9.a tabula — standarta virsbivei B-I;
9. tabula — standarta virsbiivei B1;
10. tabula — standarta virsbiivei B2;
11. tabula — standarta virsbiivei B3;
12. tabula — standarta virsbiivei B4;

13. tabula — standarta virsbiivei B5.

Masas norades, kas dotas 9.a—15. tabula, netiek parbauditas, veicot aerodinamiskas pretestibas testéSanu.”;

~
=)

pielikuma 4. papildinajuma 5. punkta ieklauj $adu tabulu:

“9.a tabula

Standarta virsbiives B-II specifikacijas

Specifikacija Meérvieniba Aréjife g?baﬁﬁ Piezimes
(pielaide)

Garums [mm] 4500 (x10)

Platums [mm] 2300 (+10)

Augstums [mm] 2 500 (£ 10) Furgons:
ar¢jais augstums: 2 380;
garensija: 120.

Sanu un jumta stra radiuss [mm] 30-80

ar priekséjo paneli

Sanu un jumta panela stira [mm] 30-80

radiuss

Pargjie stari [mm] Dalits, ar radiusu < 10

Masa [ke] 800 Masa tiek izmantota ka tipiska
vertiba simulacijas 1ika, un ta nav
obligati japarbauda, veicot aerodina-
miskas pretestibas testéSanu.”
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(30) pielikuma 4. papildindgjuma 5. punkta 9., 10, 11., 12. un 13. tabulas ceturtas slejas septitas rindas tekstu aizstaj ar
$adu:

“Masa tiek izmantota ka tipiska vértiba simulacijas 1ika, un ta nav obligati japarbauda, veicot aerodinamiskas
pretestibas testésanu.”;

(31) pielikuma 5. papildinajuma virsrakstu aizstaj ar $adu:
“Aerodinamiskas pretestibas saime”;
(32) pielikuma 5. papildinajuma 1. punkta treSo teikumu aizstaj ar sadu:

“Razotajs var izlemt, kuri transportlidzekli ir piederigi aerodinamiskas pretestibas saimei, ja vien tiek ievéroti
piederibas kritériji, kas 3. punkta noteikti vidéji smagajiem kravas automobiliem un smagajiem kravas automobiliem
un 6. punkta — smagajiem autobusiem.”;

(33) pielikuma 5. papildinajuma 2. punkta otro dalu aizstaj ar sadu:

“Papildus parametriem, kas $a papildindgjuma 4. punkta uzskaititi videji smagajiem un smagajiem kravas automobi-
liem un 6.1. punkta — smagajiem autobusiem, razotajs var ieviest papildu kritérijus, kas lauj noteikt ierobezotaka
lieluma saimes.”;

(34) pielikuma 5. papildinajuma 4. punktu aizstdj ar sadu:
“4. Parametrs, kas nosaka aerodinamiskas pretestibas saimi vidéji smagajiem un smagajiem kravas automobiliem”;
(35) pielikuma 5. papildinajuma 4.1. punkta pirmo teikumu aizstaj ar $adu:

“Vidgji smagos un smagos kravas automobilus drikst grupét viena saimg, ja tie pieder vienai un tai pasai transport-
lidzeklu grupai atbilstigi I pielikuma 1. vai 2. tabulai un ja ir izpilditi $adi kriteriji:";

(36) pielikuma 5. papildindjuma 4.1. punkta ¢) apakSpunkta pirmo teikumu aizstaj ar §adu:

“transportlidzekliem ar rami: vienads kabines augstums virs raimja.”;
(37) pielikuma 5. papildinajuma 5. punktu aizst3j ar $adu:

“5. Aerodinamiskas pretestibas cilmes transportlidzekla izvéle vidéji smagajiem un smagajiem kravas automobiliem”;
(38) pielikuma 5. papildinajuma 5.2. punktu aizstaj ar $adu:

“5.2. Vidgji smagajiem kravas automobiliem ar kravas nodalijumu, smagajiem kravas automobiliem ar kravas
nodaljumu un vilcgjiem transportlidzekla 3asija atbilst standarta virsbiives vai puspiekabes izmériem, ka
noteikts 33 pielikuma 4. papildinajuma.”;

(39) pielikuma 5. papildinajuma 5.4. punktu aizstaj ar $adu:

“5.4. Sertifikata pieteikuma iesniedzgjs spg pieradit, ka cilmes transportlidzeklis atlasits, ievérojot 5.3. punkta
noteikumus, pamatojoties uz zinatniskim metodém, piem., skaitlisko hidrodinamiku (CFD), véja tuneli iegi-
tiem rezultatiem vai labu inZeniertehnisko praksi. So noteikumu pieméro visiem transportlidzekla variantiem,
kurus var testét nemainiga atruma testa procedira, ka aprakstits 33 pielikuma 3. punkta. Citas transportlidzek]u
konfiguracijas (piem., transportlidzekla augstums neatbilst 4. papildinajuma noteikumiem, garenbazes nav
saderigas ar standarta virsbives izmériem, kas noteikti 5. papildinajuma) bez papildu pieradijumiem sanem
tadu pasu aerodinamiskas pretestibas veértibu ka test€jamajam saimes cilmes transportlidzeklim. Ta ka riepas
tieck uzskatitas par mériekartu dalu, to ietekmi nenem véra, parbaudot sliktaka gadjjuma scenariju.”;



12.8.2022. Eiropas Savienibas Oficialais Vestnesis L 212/135

(40) pielikuma 5. papildindgjuma 5.5. punktu aizstdj ar $adu:

“5.5. Smagajiem kravas automobiliem deklaréto vértibu CyAj, e Var izmantot, lai izveidotu saimes citas trans-
portlidzeklu grupas, ja ir izpilditi $a papildinajuma 5. punkta noteiktie saimes kritériji, pamatojoties uz 16.
tabula minétajiem noteikumiem.;

16. tabula

Noteikumi par smago kravas automobilu aerodinamiskas pretestibas veértibu parnesi uz citam trans-
portlidzeklu grupam

Transportlidzeklu grupa Parneses formula Piezimes
1, 1s 2. transportlidzeklu grupa — 0,2 m? | Atlauta tikai tad, ja ir izmérita vértiba
saistitajai saimei 2. grupa.
2. 3. transportlidzeklu grupa — 0,2 m? | Atlauta tikai tad, ja ir izmérita vértiba
saistitajai saimei 3. grupa.
3. 4. transportlidzeklu grupa — 0,2 m?
4. Parnese nav atlauta.
5. Parnese nav atlauta.
9. 1., 2., 3., 4. transportlidzeklu grupa + | Grupai, kurai pieméro parnesi, ir jaatbilst
0,1 m? tehniski ~ pielaujamajai  maksimalajai
masai.
10. 1., 2., 3., 5. transportlidzeklu grupa +
0,1 m? Ja tehniski pielaujama maksimala masa
parsniedz 16 tonnas:
— 9. grupas parneses pamata ir 4.
grupa;
— 10. grupas parneses pamata ir 5.
grupa.
Atlauta jau parnesto vértibu parnese.
11. 9. transportlidzeklu grupa Atlauta jau parnesto vértibu parnese.
12. 10. transportlidzeklu grupa Atlauta jau parnesto vértibu parnese.
16. 9. transportlidzeklu grupa + 0,3 m? | Atlauta jau parnesto vértibu parnese.”;

(41) pielikuma 5. papildinajuma ieklauj $adus punktus:

“5.6. Videji smagajiem kravas automobiliem deklaréto vértibu CjyAgz s var parnest, lai izveidotu saimes citas
transportlidzeklu grupas, ja ir izpilditi $3 papildindjuma 5. punkta noteiktie saimes kritériji un 16.a tabula
minétie noteikumi. Parnesi veic, no cilmes grupas parnemot vertibu CyAg,gueg UN Nemainot to.

16.a tabula

Noteikumi par smago kravas automobilu aerodinamiskas
pretestibas veértibu parnesi uz citam transportlidzeklu grupam

Transportlidzeklu grupa Transportlidzeklu grupa, no kuras atlauta

parnese
51 53
52 54
53 51

54 52
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6.  Parametrs, kas nosaka aerodinamiskas pretestibas saimi smagajiem autobusiem

6.1. Smagos autobusus drikst grupét viena saimé, ja tie pieder vienai un tai pasai transportlidzeklu grupai atbilstigi I
pielikuma 4., 5. un 6. tabulai un ja ir izpilditi $adi kritériji:

(a) transportlidzekla platums: visi saimes elementi atbilst + 50 mm diapazonam attieciba pret cilmes trans-
portlidzekli. Virsbiives platumu nosaka saskana ar definicijam, kas dotas I pielikuma;

(b) integrétas virsblives augstums: visi saimes elementi atrodas 250 mm diapazona. Integrétas virsbiives
augstumu nosaka saskana ar definicijam, kas dotas III pielikuma;

(c) transportlidzekla garums: visi saimes elementi atrodas 5 m diapazona. Garumu nosaka saskana ar defini-
cijam, kas dotas III pielikuma.

Saimes jédzienam piemérojamo prasibu izpildi pierada ar datorizétas konstruéSanas datiem vai rasgjumiem.
PieradiSanas metodi izvélas razotajs.

7. Aecrodinamiskas pretestibas cilmes transportlidzekla izvéle smagajiem autobusiem
Katras saimes cilmes transportlidzekli atlasa atbilstigi turpmak noraditajiem kritérijiem.

7.1. Visu saimes elementu aerodinamiskas pretestibas vértiba ir vienada ar vai mazaka par cilmes transportlidzekla
Vérﬁbu Cd'Adeclared'

7.2. Sertifikata pieteikuma iesniedzgjs spgj pieradit, ka cilmes transportlidzekla atlase atbilst 7.1. punkta noteiku-
miem, pamatojoties uz zinatniskam metodém, piem., skaitlisko hidrodinamiku, v&ja tuneli iegiitiem rezultatiem
vai labu inZeniertehnisko praksi. Minétie pieradijumi attiecas uz ietekmi, ko rada uz jumta uzstaditas sistémas.
Ta ka riepas tiek uzskatitas par mériekartu dalu, to ietekmi nepem vera, parbaudot sliktaka gadijuma scenariju.

7.3. Deklaréto vértibu CyA s Var izmantot, lai izveidotu saimes citas apaksgrupas, ja ir izpilditi $a papildindjuma
1. punkta noteiktie saimes kritériji, pamatojoties uz parneses funkcijam vai noteikumiem atbilstigi 16.b tabulai.
Ir atlautas vairakas kopéSanas un parneses funkciju kombinacijas.

Transportlidzekliem apakSgrupas, kuram 16.b tabulas otraja sleja ir noradits “N&”, aerodinamiskas pretestibas
tipiskas vértibas automatiski pieskir simulacijas riks.

16.b tabula
Noteikumi par aerodinamiskas pretestibas vértibu parnesi starp transportlidzeklu grupam
- Atlauta - - -
Transportlidzeklu aerodinamiskis Transportlidzeklu grupa(-as), no Transportlidzeklu grupa(-as), no kuras(-am)
parametru - kuras(-am) atlauta parnese, un atlauta parnese, no cilmes grupas parnemot
< pretestibas o - _t .
apaksgrupa mériana vértibas CyAgeaed parneses formula vertibu Cy A UN Nemainot to
31a Neé Nepieméro Nepieméro
31b1 Ne Nepieméro Nepiemero
31b2 Tikai starppil- Nepiemeéro 32a, 32b, 32c, 32d, 33b2, 34a, 34b, 34c,
sétu ciklam 34d
31c Ne Nepiemeéro Nepieméro
31d Ne Nepieméro Nepieméro
3le Ne Nepieméro Nepieméro
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Transportlidzeklu aeroﬁi%j;:?skés Transpo_rtlidzeklu gru_pa(-as), no Transpor_tlidzeklu grgpa(-as), no kutas(-ém)
parametru - kuras(-am) atlauta parnese, un atlauta parnese, no cilmes grupas parnemot
apaksgrupa prﬁiétfisgzﬁzs vértibas CyAjared Parneses formula Vertibu CyAjdared UN nemainot to

32a Ja Nepiemeéro 31b2, 32b, 32¢, 32d, 34a, 34b, 34c, 34d
32b Ja Nepieméro 31b2, 32a, 32c, 32d, 34a, 34D, 34c, 34d
32¢c Ja Nepieméro 31b2, 32a, 32b, 32d, 34a, 34b, 34c, 34d
32d Ja Nepiemeéro 31b2, 32a, 32b, 32c, 34a, 34b, 34c, 34d
32e Ja Nepiemeéro 32f, 34e, 34f

32f Ja Nepiemeéro 32e, 34e, 34f

33a Ne Nepieméro Nepieméro

33b1 Ne Nepieméro Nepiemero

33b2 Tikai starppil- | Transportlidzeklu grupa 31b2 | 34a, 34b, 34c, 34d, 35b2, 36a, 36b, 36c,

sétu ciklam + 0,1 m? 36d

33c Neé Nepieméro Nepieméro

33d Né Nepieméro Nepiemero

33e Ne Nepieméro Nepieméro

34a Ja Transportlidzek]u §rupa 32a + | 33b2, 34b, 34c, 34d, 35b2, 36a, 36b,
0,1 m 36¢, 36d

34b Ja Transportlidzeklu grupa 33b2, 34a, 34c, 34d, 35b2, 36a, 36b,

32b + 0,1 m 36¢, 36d

34c Ja Transportlidzek]u 2grupa 32c + | 33b2, 34a, 34b, 34d, 35b2, 36a, 36D,
0,1 m 36¢, 36d

34d Ja Transportlidzeklu grupa 32d + | 33b2, 34a, 34b, 34c, 35b2, 36a, 36b,
0,1 m 36¢, 36d

34e Ja Transportlidzeklu 2grupa 32e + 34f, 36e, 36f
0,1 m

34f Ja Transportlidzeklu prupa 32f + 34e, 36e, 36f
0,1 m

35a Ne Nepieméro Nepieméro

35b1 Ne Nepieméro Nepiemero

35b2 Tikai starppil- Transportlidzek]u grupa 36a, 36b, 36¢, 36d, 37b2, 38a, 38b, 38c,

sétu ciklam 33b2 + 0,1 m 38d
35¢c Neé Nepieméro Nepieméro
36a Ja Transportlidzeklu grupa 34a + | 35b2, 36b, 36¢, 36d, 37b2, 38a, 38b,

0,1 m

38c, 38d
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Transportlidzeklu " ‘gltlllal;:? - Transportlidzeklu grupa(-as), no Transportlidzeklu grupa(-as), no kuras(-am)
parametru aerodinarmiskas kuras(-am) atlauta parnese, un atlauta parnese, no cilmes grupas parpemot
< pretestibas o - _te .
apaksgrupa mériana vértibas CyAjared Parneses formula Vertibu CyAjdared UN nemainot to
36b Ja Transportlidzek]u grupa 34b + | 35b2, 36a, 36¢, 36d, 37b2, 38a, 38b,
0,1m 38c, 38d
36¢ Ja Transportlidzeklu grupa 34c + | 35b2, 36a, 36b, 36d, 37b2, 38a, 38b,
0,1m 38c, 38d
36d Ja Transportlidzeklu grupa 34d + | 35b2, 36a, 36b, 36¢, 37b2, 38a, 38b,
0,1 m 38¢, 38d
36¢ Ja Transportlidzek]u grupa 34e + 36f, 38e, 38f
0,1m
36f Ja Transportlidzeklu grupa 34f + 36e, 38¢, 38f
0,1 m
37a Ne Nepieméro Nepieméro
37b1 Né Nepieméro Nepieméro
37b2 Tikai starppil- Transportlidzeklu grupa 38a, 38b, 38c, 38d, 39b2, 40a, 40b, 40c,
sétu ciklam 33b2 + 0,1 m 40d
37¢ Ne Nepieméro Nepieméro
37d Ne Nepieméro Nepieméro
37e Ne Nepieméro Nepiemeéro
38a Ja Transportlidzek]u grupa 34a + | 37b2, 38b, 38c, 38d, 39b2, 40a, 40b,
0,1m 40c, 40d
38b Ja Transportlidzek]u grupa 34b + | 37b2, 38a, 38c, 38d, 39b2, 40a, 40D,
0,1m 40c, 40d
38¢ Ja Transportlidzeklu 2grupa 34c + | 37b2, 38a, 38b, 38d, 39b2, 40a, 40D,
0,1m 40c, 40d
38d Ja Transportlidzeklu grupa 34d + | 37b2, 38a, 38b, 38¢c, 39b2, 40a, 40b,
0,1m 40c, 40d
38e¢ Ja Transportlidzek]u 2grupa 34e + 38f, 40e, 40f
0,1m
38f Ja Transportlidzeklu prupa 34f + 38e, 40e, 40f
0,1 m
39a Ne Nepieméro Nepiemeéro
39b1 Ne Nepieméro Nepiemero
39b2 Tikai starppil- Transportlidzeklu grupa 40a, 40b, 40c, 40d
sétu ciklam 35b2 + 0,1 m
39¢ Ne Nepieméro Nepiemeéro
40a Ja Transportlidzek]u §rupa 36a + 39b2, 40b, 40c, 40d
0,1m
40b Ja Transportlidzek]u grupa 36b + 39b2, 40a, 40c, 40d
0,1m
40c Ja Transportlidzeklu grupa 36¢ + 39b2, 40a, 40b, 40d
0,1 m
40d Ja Transportlidzek]u grupa 36d + 39b2, 40a, 40b, 40c
0,1 m
40e Ja Transportlidzek]u grupa 36e + 40f
0,1m
40f Ja Transportlidzeklu prupa 36f + 40¢”;

0,1 m
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(42) pielikuma 6. papildinajuma 3. punktu aizst3j ar sadu:

“3. To transportlidzeklu skaitu, kuriem razosanas gada javeic ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito
sertificéto ipasibu atbilstibas testéSana, nosaka, pamatojoties uz 17. tabulu. Tabulu atseviski pieméro vidgji
smagajiem kravas automobiliem, smagajiem kravas automobiliem un smagajiem autobusiem.

17. tabula

To transportlidzeklu skaits, kuriem razosanas gada javeic ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito
sertificéto ipasibu atbilstibas testésana

(atseviski pieméro vid€ji smagajiem kravas automobiliem, smagajiem kravas automobiliem un smagajiem

autobusiem)
CoP testéto Grafiks leprieksgja gada sarazoto transportlidzeklu skaits,

transportlidzeklu skaits kas saistiti ar CoP

0 — < 25

1 Tk péc tris gadiem (¥) 25 <X < 500

1 Ik péc diviem gadiem 500 < X < 5000

1 Katru gadu 5000 < X < 15000

2 Katru gadu < 25000

3 Katru gadu < 50 000

4 Katru gadu < 75000

5 Katru gadu < 100 000

6 Katru gadu No 100 001

(*) CoP testu veic pirmajos divos gados

Lai noteiktu razojumu skaitu, nem veéra tikai aerodinamiskas pretestibas datus, uz kuriem attiecas 3is regulas
prasibas un kuriem nav pieskirtas aerodinamiskas pretestibas standartvértibas saskana ar 3a pielikuma 7. papil-
dinajumu.”;

(43) pielikuma 6. papildinagjuma 4.6. punktu aizstdj ar $adu:

“4.6. Pirmo transportlidzekli, kuram veic ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto ipasibu atbilstibas
testéSanu, atlasa no aerodinamiskas pretestibas tipa vai acrodinamiskas pretestibas saimes, kas atbilst lielakajam
razojumu skaitam attiecigaja gada. Papildu transportlidzeklus atlasa no visim aerodinamiskas pretestibas
saimém, un par tiem vienojas raZzotajs un apstiprinataja iestade, pamatojoties uz jau testétajam aerodinamiskas
pretestibas saimém un transportlidzeklu grupam. Ja gada ir javeic tikai viens tests vai mazak, transportlidzekli
vienmér atlasa no visam aerodinamiskas pretestibas saimém, un par to vienojas razotajs un apstiprinataja
iestade.”;
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(44) pielikuma 7. papildindjumu aizstaj ar $adu:
“7. papildingjums
Standartveértibas

Saja papildindjuma ir aprakstitas deklarétas aerodinamiskas pretestibas vértibas C;Agueq Standartvértibas. Ja pieméro
standartvértibas, aerodinamiskas pretestibas ievades dati simulacijas rkd nav jaievada. Sada gadjjuma simulacijas riks
standartvértibas pieskir automatiski.

1. Standartvértibas lielas noslodzes kravas automobiliem nosaka saskana ar 18. tabulu.

18. tabula

CyAjeclared Standartvertibas smagajiem kravas automobiliem

Transportlidzeklu grupa Standartvertiba CyApared [M%]

1., 1s 7,1

2. 7,2

3. 7,4

4. 8,4

5. 8,7

9. 8,5

10. 8,8

11. 8,5

12. 8,8

16. 9,0
2. —
3. —

4. Standartvértibas smagajiem autobusiem nosaka saskana ar 21. tabulu. Transportlidzeklu grupam, kuram aerodina-
miskas pretestibas mérfjumi nav atlauti (saskana ar 3a pielikuma 5. papildinajuma 7.3. punktu), standartvértibas nav
batiskas.

21. tabula

CyAjeclared Standartveértibas smagajiem autobusiem

Transpor;gjigl;zp};arametm Standartvertiba CyAgegared [M?]
3la Nav batiska
31b1 Nav batiska
31b2 4,9
31c Nav bitiska
31d Nav biitiska
3le Nav biitiska
32a 4,6
32b 4,6
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Transportfidzeklu parametru Standartvértiba €Ay [m?]
apaksgrupa

32¢ 4,6

32d 4,6

32e 5,2

32f 5,2

33a Nav batiska
33b1 Nav batiska
33b2 5,0

33¢ Nav btiska
33d Nav batiska
33e Nav bitiska
34a 4,7

34b 4,7

34c 4,7

34d 4,7

34e 5,3

34f 5,3

35a Nav batiska
35b1 Nav biitiska
35b2 5,1

35¢ Nav bitiska
36a 4,8

36b 4,8

36¢ 4,8

36d 4,8

36e 5,4

36f 5,4

37a Nav batiska
37b1 Nav biitiska
37b2 51

37¢ Nav batiska
37d Nav bitiska
37e Nav batiska
38a 4,8
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Transportlidz?klu parametru Standartvértiba CpA g [m?]
apaksgrupa
38b 4,8
38¢c 4,8
38d 4,8
38e 5,4
38f 5,4
39a Nav bitiska
39b1 Nav bitiska
39b2 5,2
39¢ Nav buatiska
40a 49
40b 4,9
40c 4,9
40d 4,9
40e 5,5
40f 5,5

5. Standartvértibas vidéji smagajiem kravas automobiliem nosaka saskana ar 22. tabulu.

22. tabula

CyAjeclared Standartvértibas smagajiem kravas automobiliem

Transportlidzeklu grupa Standartvértiba CyA jpaed [M%]
53. 58
54. 2,5%;

(45) pielikuma 8. papildindjuma ievadfrazi aizstdj ar $adu:
“Markejumi

Ja transportlidzeklis tiek sertificéts saskana ar $o pielikumu, uz kabines vai virsbiives norada turpmak uzskaititos
elementus.”;

(46) pielikuma 8. papildindjuma 1.4. punktu aizstaj ar $adu:

“Sertifikacijas zime taisnstiira tuvuma ietver ari “bazes sertifikacijas numuru”, ka Regulas (ES) 2020/683 IV pielikuma
noradits attieciba uz tipa apstiprindgjuma numura 4. dalu, un pirms ta ieklauj divus ciparus, kas norada kartas
numuru, kads pieskirts $is regulas jaunakajam tehniskajam grozijumam, un burtu “P”, kas norada, ka apstiprinajums
pieskirts aerodinamiskajai pretestibai.

Saja regula noteiktais kartas numurs ir 02.%;
(47) pielikuma 8. papildinajuma 1.4.1. punktu aizstaj ar $adu:

“Sertifikacijas zimes piemérs un izmeéri
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EE 2 O 2a a=z=3mm
02P 00005_¢

Si sertifikacijas zime uz kabines, norada, ka attiecigais tips ir sertificéts Polija (e 20) saskana ar $o regulu. Pirmie divi
cipari (02) norada kartas numuru, kads pieskirts $is regulas jaunakajam tehniskajam grozijumam. Nakamais burts
norada, ka sertifikats ir pieskirts aerodinamiskajai pretestibai (P). Pedgjie pieci cipari (00005) ir tie, kurus apstipri-
natdja iestade pieskirusi aerodinamiskajai pretestibai ka bazes sertifikacijas numuru.”;

(48

=

pielikuma 8. papildinajuma 2.1. punktu aizstaj ar §adu:
“Aerodinamiskas pretestibas sertifikacijas numurs sastav no $adiem elementiem:

eX*YYYY/YYYY*ZZZZ|ZZZZ*P*00000*00

1. dala 2. dala 3. dala Papildu burts 3. dala 4. dala 5. dala
Norade uz valsti, | HDV CO, | Jaunaka grozosa |P = aerodina- | Bazes sertifika- | Paplasinajums
kas  izsniegusi | noteikSanas regula  (ZZZZ| | miska pretestiba | cijas numurs | 00”;
sertifikatu regula 7777) 00000

(2017/2400)

(49) pielikuma 9. papildinajuma 1. tabula septito rindu aizstaj ar $adu:

“TransferredCdxA P246 double, 2 [m?] CdxA_0 parnests uz saistitajam saimém citas
transportlidzeklu grupas saskanpa ar 5. papildi-
najuma 16. tabulu smagajiem kravas automobi-
liem, 5. papildinajuma 16.a tabulu vid&ji smaga-
jiem kravas automobiliem un 5. papildinajuma
16.b tabulu smagajiem autobusiem. Ja parneses
noteikumu nepieméro, norada CdxA_0.".
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IX PIELIKUMS
“IX PIELIKUMS

KRAVAS AUTOMOBILA UN AUTOBUSA PALIGIERICU DATU VERIFIKACIJA

1. levads

Saja pielikuma ir aprakstiti noteikumi, kas attiecas uz tehnologiju un citas biitiskas lielas noslodzes transport-
lidzeklu paligiericu ievades informacijas pazinoS$anu ar mérki noteikt transportlidzekla ipatnéjas CO, emisijas.

Simulacijas rika nem véra $adu tipu paligiericu jaudas patérinu, izmantojot konkrétai tehnologijai specifiskos
vidéja jaudas patérina tipiskos modelus:

a) motora dzeséSanas ventilators,

b) stiires sistéma,

¢) elektrosistéma,

d) pneimatiska sistéma,

e) apsildes, ventilacijas un gaisa kondicionésanas (HVAC) sistéma,
f) parnesumu karbas jigvarpsta (PTO).

Tipiskas vértibas ir integrétas simulacijas rika un tiek izmantotas automatiski, pamatojoties uz attiecigo ievades
informaciju saskana ar 3@ pielikuma noteikumiem. Saistitie simulacijas rika ievades datu formati ir aprakstiti III
pielikuma. Skaidrai atsaucei $aja pielikuma ir uzskaititi arf Il pielikuma izmantotie trisciparu parametru ID.”;

2. Definicijas
Saja pielikuma pieméro $adas definicijas. Attiecigais paligiericu tips ir noradits ickavas.

(1)  “Klokvarpstas gala montéts” ventilators ir ventilators, kuru piedzen klokvarpstas pagarinajums, bieZi vien ar
atloku (motora dzeséanas ventilators);

(2)  ventilators “ar siksnas vai parnesumu karbas piedzinu” ir ventilators, kas uzstadits ta, ka ir vajadziga
papildu siksna, spriegoSanas sistéma vai parvads (motora dzeséSanas ventilators);

(3)  ventilators “ar hidraulisko piedzinu” ir ventilators, kuru piedzen ar hidraulisko ellu un kas biezi vien ir
uzstadits atstatu no motora. Hidrauliska sistéma ar ellas sistému, stikni un varstiem ietekmé zudumus un
sistémas efektivitati (motora dzeséSanas ventilators);

(4)  ventilators “ar elektropiedzinu” ir ventilators, kuru piedzen elektromotors. Nem véra pilnigas energijas
parveides efektivitati, ieskaitot uz akumulatoru bateriju un no tas (motora dzeséanas ventilators);

(5)  “viskozais sajigs ar elektronisku vadibu” ir sajags, kura tiek izmantoti vairaki sensoru ieejas signali un SW
logika, lai elektroniski aktivétu $kidruma plasmu viskozaja sajiiga (motora dzeséSanas ventilators);

(6)  “viskozais sajiigs ar bimetala vadibu” ir sajigs, kurd izmanto bimetala savienojumu, lai temperatiras
izmainas parvérstu mehaniska parvietojuma. Péc tam mehaniskais parvietojums iedarbina viskozo sajiigu
(motora dzesésanas ventilators);

(7)  “diskrétais pakapeniskais sajiigs” ir mehaniska ierice, kura aktivacijas pakapi var ieght tikai ar noteiktiem
soliem (nevis bezpakapju veida) (motora dzeséSanas ventilators);
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(8)  “ieslegts/izslégts sajiigs” ir mehanisks sajigs, kur§ ir vai nu pilniba ieslégts, vai pilniba izslegts (motora
dzeséSanas ventilators);

(9)  “mainiga darba tilpuma siknis” ir ierice, kas parvér§ mehanisko energiju hidrauliska skidruma energija.
Skidruma daudzumu, ko siiknis sikné viena apgrieziena, siknim darbojoties var regulét (motora dzesé-
Sanas ventilators);

(10) “nemainiga darba tilpuma stiknis” ir ierice, kas parvérs mehanisko energiju hidrauliska skidruma energija.
Skidruma daudzumu, ko siiknis siikné viena apgrieziena, siknim darbojoties nevar regulét (motora dzese-
Sanas ventilators);

(11) “vadiba ar elektromotoru” nozimé, ka ventilatora piedzinai izmanto elektromotoru. Elektromasina parvers
elektrisko energiju mehaniskaja energija. Jaudas un atruma vadibu nodrosina parasta elektromotoru tehno-
logija (motora dzesé$anas ventilators);

(12) “nemainiga darba tilpuma stknis (tehnologija péc nokluséjuma)” ir siiknis ar iebGvétu plasmas atruma
ierobezotaju (stires sistémay);

(13) “nemainiga darba tilpuma stknis ar elektronisku vadibu” ir siknis, kuram plasmas atruma vadiba tiek
nodrosinata elektroniski (stiires sistéma);

(14) “duala darba tilpuma siiknis” ir stiknis ar divam kameram (ar vienadu vai atskirigu tilpumu) un iek$&ju
plismas atruma mehanisko ierobezotaju (stiires sistéma);

14.a) “duala darba tilpuma siiknis ar elektronisku vadibu” ir siiknis ar divam kameram (ar vienadu vai at3kirigu
tilpumu), kuras var apvienot, vai ipaSos apstaklos var izmantot tikai vienu no tam. Plismas atruma
elektronisko vadibu nodrosina varsts (stiires sistéma);

(15) “mainiga darba tilpuma stknis ar mehanisku vadibu” ir siknis, kuram ir iek$¢ja, mehaniska darba tilpuma
vadiba (iek$gjas spiediena skalas) (stlires sistéma);

(16) “mainiga darba tilpuma stknis ar elektronisku vadibu” ir stknis, kuram ir elektroniska darba tilpuma
vadiba (stiires sistéma);

(17) “stknis ar elektropiedzinu” ir stires sistéma, ko darbina elektromotors ar nepartraukti cirkuléjosu hidrau-
lisko $kidrumu (stiires sistéma);

17.a) “pilniba elektriska stiires iekarta” ir stiires sistéma, ko darbina elektromotors bez nepartraukti cirkul&josa
hidrauliska kidruma (stiires sistéma);

(19) “gaisa kompresors ar energoekonomijas sistému” jeb “ESS” ir kompresors, kas, izpGSot gaisu, samazina
jaudas patérinu, piem., aizverot gaisa ieplades pusi; vadibu nodrosina sistémas gaisa spiediens (pnei-
d terin t lid ESS vadib d t d
matiska sistéma);

”

(20) “kompresora sajiigs (viskozais)” ir atvienojams kompresors, kura sajiigu vada sistémas gaisa spiediens (bez
viedas stratégijas); viskoza sajiiga izraisiti nelieli zudumi atvienota stavokli (pneimatiska sistéma);

(21) “kompresora sajiigs (mehaniskais)” ir atvienojams kompresors, kura sajigu vada sistémas gaisa spiediens
(bez viedas stratégijas) (pneimatiska sistéma);

(22) “gaisa kontroles sistéma ar optimalu regeneraciju” jeb “AMS” ir elektronisks gaisa apstrades bloks, kura ir
apvienots elektroniski vadits gaisa 7avétajs optimizétai gaisa regeneracijai un gaisa padevei, ko vélams
izmantot brivskréjiena apstaklos (vajadzigs sajigs vai ESS) (pneimatiska sistéma);

(23) “gaismas diodes” jeb “LED” ir pusvaditaju ierices, kas izstaro redzamu gaismu, kad caur tam plast elektriska
strava (elektrosistéma);
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(25) “jugvarpsta” jeb “PTO” ir parnesumu karbas vai motora ierice, kurai var pievienot jaudu patéréjosu neob-
ligatu ierici (“patérétaju”), piem., hidraulisko siikni; parasti jigvarpsta ir neobligata (PTO);

(26) “jugvarpstas piedzinas mehanisms” ir parnesumu karbas ierice, kas pielauj jigvarpstas (PTO) uzstadiSanu;

26.a) “pievienotais zobrats” ir zobrats, kas ir sazobé ar vai nu motora, vai parnesumu karbas varpstam, kamér
PTO sajugs (attieciga gadijuma) nav ieslegts (PTO);

(27) “zobsajugs” ir (manevréjams) sajigs, kas griezes momentu galvenokart parvada ar normaliem spékiem
starp salagotiem zobiem. Zobsajligs var bt vai nu ieslégts, vai izslégts. Tas tiek darbinats tikai bezslodzes
apstaklos (piem., parslédzot parnesumus manualaja parnesumu karba) (PTO);

(28) “sinhronizators” ir zobsajiga veids, kur tiek izmantota berzes ierice, lai vienadotu savienojamo rotéjoso
dalu apgriezienus (PTO);

(29) “daudzdisku sajiigs” ir sajiigs, kur paraleli ir izkartotas vairakas berzes uzlikas, lidz ar ko uz visiem berzes
pariem iedarbojas vienads spiediena spéks. Daudzdisku sajiigi ir kompakti, un tos var ieslégt un izslégt
slodzes apstaklos. Tie var but konstruéti gan ka sausie, gan slapjie sajiigi (PTO);

(30) “slidosais disks” ir zobrats, ko izmanto parnesumu parslégsanai, kad parnesumus parslédz, parvietojot
zobratu uz varpstas salagoto zobratu sakeré vai ara no tas (PTO);

(31) “diskréta sola sajiigs (izslégts + 2 posmi)” ir mehaniska ierice, kura aktivacijas pakape iespéjama divos
konkrétos solos un ir izslégts stavoklis (nevis bezpakapju veida) (motora dzesésanas ventilators);

(32) “diskréta sola sajugs (izslégts + 3 posmi)” ir mehaniska ierice, kura aktivacijas pakape iesp&ama tris
konkrétos solos un ir izslégts stavoklis (nevis bezpakapju veida) (motora dzesésanas ventilators);

(33) “kompresora un motora attieciba” ir motora apgriezienu kustibai uz prieksu attieciba pret gaisa kompre-
sora pagriezieniem bez izslides (i = nj,/n,,,) (pneimatiska sistéma);

(34) “pneimatiska balstiekarta ar mehanisku vadibu” ir pneimatiskas balstiekartas sistéma, kura pneimatiskas
balstickartas vadibas varsti tiek darbinati mehaniski, neizmantojot elektroniku un programmatiru (pnei-
matiska sistéma);

(35) “pneimatiska balstiekarta ar elektronisku vadibu” ir pneimatiskas balstiekartas sistéma, kura tiek izmantoti
vairaki sensoru ieejas signali un programmatiiras logika, lai elektroniski iedarbinatu pneimatiskas balstie-
kartas vadibas varstus (pneimatiska sistéma);

(36) “pneimatiska SCR reagenta dozéSana” ir saspiesta gaisa izmantosana reagenta dozéSanai izplades sistema
(pneimatiska sistémay);

(37) “pneimatiska durvju piedzinas tehnologija” ir transportlidzekla pasazieru durvju darbinasana ar saspiestu
gaisu (pneimatiska sistéma);

(38) “elektriska durvju piedzinas tehnologija” ir transportlidzekla pasazieru durvju darbinasana ar elektromotoru
vai elektrohidraulisku sistému (pneimatiska sistéma);

(39) “jaukta durvju piedzinas tehnologija” nozimé to, ka transportlidzekli ir uzstadita gan “pneimatiska durvju
piedzinas tehnologija”, gan “elektriska durvju piedzinas tehnologija” (pneimatiska sistéma);
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(40) “vieda regeneracijas sistéma” ir pneimatiska sistéma, kura gaisa regeneracijas pieprasjums ir optimizéts
attieciba pret sarazota sausa gaisa daudzumu (pneimatiska sistéma);

(41) “vieda kompresijas sistéma” ir pneimatiska sistéma, kurd gaisa padeves vadiba tiek nodrosinata elektroniski
ar velamo gaisa padevi brivskréjiena apstaklos (pneimatiska sistéma);

(42) “ieksgjais apgaismojums” ir pasazieru nodalijuma apgaismojums, kas uzstadits, lai izpilditu ANO Notei-
kumu Nr. 107 (*) 3. pielikuma 7.8. punkta (maksligais iek$gjais apgaismojums) noteiktas prasibas (elek-
trosistémay);

(43) “dienas gaitas lukturi” ir “dienas gaitas lukturis” saskana ar ANO Noteikumu Nr. 48 (*¥) 2.7.25. punktu
(elektrosistéma);

(44) “gabaritlukturis” ir “sanu gabaritlukturis” saskana ar ANO Noteikumu Nr. 48 2.7.24. punktu (elektrosis-
téma);

(45) “bremzu lukturis” ir “bremzu lukturis” saskana ar ANO Noteikumu Nr. 48 2.7.12. punktu (elektrosistéma);

(46) “galvenie lukturi” ir “tuvas gaismas lukturis” saskana ar ANO Noteikumu Nr. 48 2.7.10. punktu un “talas
gaismas lukturis” saskana ar ANO Noteikumu Nr. 48 2.7.9. punktu (elektrosistéma);

(47) “mainstravas generators” ir elektromasina, kas veic akumulatoru baterijas uzladi un nodrosina elektriskas
jaudas padevi elektrisko paligiericu sistémai, kad darbojas transportlidzekla icksdedzes motors. Maigstravas
generators nedrikst veicinat transportlidzekla piedzinu (elektrosistéma);

(48) “vieda mainstravas generatora sistéma” ir viena vai vairaku mainstravas generatoru sistéma kombinacija ar
vienu vai vairakam ipasi $im nolikam paredzétam REESS un ko elektroniski vada ar veélamo elektroener-
gijas generéSanu brivskrgjiena apstaklos (elektrosistéma);

(49) “apsildes, ventilacijas un gaisa kondicioné$anas sistéma” jeb HVAC sistéma ir sistéma, kas var aktivi sasildit
unfvai atdzesét gaisu un nodrosinat ta apmainu, lai uzlabotu gaisa kvalitati pasazieru un/vai vaditaja
nodalijuma (HVAC sistéma);

(50) “HVAC sistemas konfiguracija” ir HVAC sistémas elementu kombinacija saskana ar $a pielikuma 13. tabulu
(HVAC sistéma);

(51) “siltumkomforta sistéma pasazieru nodaljumam” ir sistéma, kas izmanto ventilatorus gaisa cirkulacijai
transportlidzekli vai pas svaigu gaisu transportlidzekli, un gaisa tilpuma plasmu var vismaz aktivi atdzesét
vai sasildit. Gaisa sadale notiek no transportlidzekla jumta, bet divstavu autobusa gadijuma — abos stavos.
Divstavu autobusos bez jumta gaisa sadale notiek apaksstava (HVAC sistéma);

(52) “pasazieru nodaljjumam paredzéto siltumstknu skaits” ir to siltumstknu skaits, kas uzstaditi transportli-
dzekli, lai sasilditu un/vai atdzesétu pasazieru nodalfjumam pievadito kabines gaisu vai svaigu gaisu. Ja
siltumstikni izmanto gan pasazieru, gan vaditaja nodaljjumam, to attiecina tikai uz pasazieru nodalfjumu
(HVAC sistéma). Ja apsildei un dzeséanai ir uzstaditi atskirigi siltumsiikni, nem véra abu atsevisko
gadjjumu mazako skaitu, t. i., dzeséSanas un apsildes siltumstiknus skaita atseviski (piem., ja ir 2 dzesé-
Sanas siltumsikni un 1 apsildes siltumstknis, nem véra tikai 1 apsildes siltumstkni);

(53) “gaisa kondicionéSanas sistéma vaditdja nodaljjumam” ir transportlidzekli uzstadita sistéma, kas var
atdzesét vaditajam vai vaditdja nodalfjumam pievadito kabines gaisu vai svaigu gaisu (HVAC sistéma);

(54) “gaisa kondicionéanas sistéma pasazieru nodalijumam” ir transportlidzekli uzstadita sistéma, kas var
atdzesét pasazieru nodalfjumam pievadito kabines gaisu vai svaigu gaisu (HVAC sistéma);
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(55) “neatkarigs siltumsiiknis vaditaja nodalijumam” ir transportlidzekli uzstadits siltumsiiknis, ko izmanto tikai
vaditaja nodalfjumam (HVAC sistéma);

(56) “divpakapju siltumstiknis” ir siltumsiiknis, kura darbinaSanas intensitati var mainit tikai divos solos, bet ne
nepartraukti mainiga veida (HVAC sistéma);

(57) “trispakapju siltumstiknis” ir siltumsiiknis, kura darbinasanas intensitati var mainit tikai tris solos, bet ne
nepartraukti mainiga veida (HVAC sistéma);

(58) “Cetrpakapju siltumstiknis” ir siltumstiknis, kura darbinasanas intensitati var mainit tikai Cetros solos, bet ne
nepartraukti mainiga veida (HVAC sistéma);

(59) “pastavigi regulgjams siltumstiknis” ir siltumstknis ar pastavigi mainigu aktivacijas pakapi vai kura gaisa
kondicionésanas kompresoru darbina elektromotors ar pastavigi reguléjamiem apgriezieniem (HVAC siste-
ma);

(60) “paligsilditaja jauda”, ka noradits ANO Noteikumu Nr. 122 (***) 7. pielikuma 4. punkta definétaja marke-
juma (HVAC sistéma);

(61) “dubults stiklojums” ir pasazieru nodaljjuma logi, kas sastav no divam stikla ratim, kuras atdala ar gazi
pildita telpa vai vakuums. Ja pasazieru nodalijuma ir vairaku veidu logi, jaizvelas virsmas laukuma zipa
domingjosais veids. Novértgjot dominéjoso logu veidu, nenem véra véjstiklu, aizmugures logu, vaditaja
sanu logu(-us), durvis esosos logus, logus virs priekséjas ass un tas prieksa (piemérus sk. 1. attéla), ka ari
grozamus logus (HVAC sistema);

1. attels

Logi, kurus nenem véra, nosakot domingjoso logu veidu

Logs virs /
priekSpus
priek$éjas
Durvis ass Durvis
S \ \
Aizmugures logs Véjstikls

Durvis

Véjstikls Aizmugures logs
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(62) “siltumsiknis” ir sistéma, kas cirkulacijas procesa izmanto aukstumagentu, lai siltumenergiju no vides
parnestu uz pasazieru nodalfjumu un/vai vaditaja nodaljjumu, unfvai parnes siltumenergiju pretéja virziena
(dzeséSanas un/vai apsildes funkcionalitate) ar efektivitates koeficientu, kas ir lielaks neka 1 (HVAC sisté-
ma);

(63) “R-744 siltumstiknis” ir siltumstknis, kura par darba vielu izmanto R-744 aukstumagentu (HVAC sistéma);

(64) “siltumstiknis, kas nav R-744 siltumstknis” ir siltumstknis, kura izmanto citu darba vielu, nevis R-744
aukstumagentu. Attieciba uz iespéjamo pakapenisko iedarbinasanu (divpakapju, trispakapju, Cetrpakapju,
pastavigi regulgjams) pieméro 56.-59. definiciju (HVAC sistéma);

(65) “regulgjams dzeses Skidruma termostats” ir dzeses Skidruma termostats, kura raksturlielumus papildus
dzeses skidruma temperatiirai ietekmé vél vismaz viens ievades parametrs, piem., termostata aktiva elek-
triska apsilde (HVAC sistéma);

(66) “regulejams paligsilditajs” ir ar degvielu darbinams silditajs, kuram ir vismaz divi siltuma jaudas limeni
(papildus limenim “izslégts”) un ko var vadit atkariba no autobusa vajadzigas apsildes sistémas jaudas
(HVAC sistema);

(67) “motora atlikumgazu siltummainis” ir siltummainis, kas izmanto motora atlikumgazu siltumenergiju
dzeséSanas kontira apsildei (HVAC sistéma);

(68) “atseviski gaisa plismas sadales kanali” ir viens vai vairaki gaisa kanali, kas savienoti ar siltumkomforta
sistému, lai nodrosinatu kondicionéta gaisa vienmerigu sadali pasazieru nodalijuma. Gaisa kanali var ietvert
skalrunus vai HVAC Gdensapgadi un elektroinstalaciju. Saspiesta gaisa rezervuarus $ajos kanalos neuzstada.
Izmantojot $o paraugparametru, simulacijas riks nem véra samazinatus siltumparneses zudumus apkartéja
vidé vai kanala eso3ajas sastavdalas. Attieciba uz HVAC 8., 9. un 10. konfiguraciju 31., 33, 35., 37. un 39.
transportlidzeklu grupa $o ievades parametru iestata ka “patiesu”, jo minétajam konfiguracijam ir samazi-
nati zudumi, ta ka atdzesétais gaiss tiek iepists tiesi transportlidzekla salona pat bez jebkada gaisa kanala.
Attieciba uz visam HVAC konfiguracijam 32., 34., 36., 38. un 40. transportlidzeklu grupa So parametru

iestata ka “patiesu”, jo tas ir pasreizgjais stavoklis (HVAC sistéma);

(69) “kompresors ar elektropiedzinu” ir kompresors, ko darbina elektromotors (pneimatiska sistéma);

(70) “adens elektriskais silditajs” ir ierice, kura izmanto elektroenergiju, lai uzsilditu transportlidzekla dzeses
skidrumu ar efektivitates koeficientu, kas ir mazaks neka 1, un kuru aktivi izmanto apsildes funkciona-
litatei transportlidzekla ekspluatacijas laika uz cela (HVAC sistéma);

(71) “gaisa elektriskais silditajs” ir ierice, kura izmanto elektroenergiju, lai sasilditu pasazieru un/vai vaditaja
nodalijuma gaisu ar efektivitates koeficientu, kas ir mazaks neka 1 (HVAC sistéma);

(72) “cita apsildes tehnologija” ir jebkura pilniba elektriska tehnologija, ko izmanto pasazieru un/vai vaditaja
nodalijuma apsildei un uz ko neattiecas 62., 70. un 71. definicija minétas tehnologijas (HVAC sistéma);

(73) “svina-skabes akumulatoru baterija — parasta” ir svina-skabes akumulatoru baterija, uz kuru neattiecas ne
74., ne 75. definicija (elektrosistémay;

(74) “svina-skabes akumulatoru baterija — AGM” (absorb&joss neaustais stikla skiedras materials) ir svina-skabes
akumulatoru baterijas, kur par negativo un pozitivo plati atdaloSiem separatoriem izmanto ar elektrolitu
piesticinatu stikla Skiedras materialu (elektrosistéma);

(75) “svina-skabes akumulatoru baterija — Zelejas” ir svina-skabes akumulatoru baterijas, kur elektrolita ir
iejaukts silicija oksida recinatajs (elektrosistéma);

(76) “litija jonu akumulatoru baterija — lieljaudas” ir litija jonu akumulatoru baterija, kur skaitliska attieciba
starp nominalo maksimalo stravu [A] un nominalo ietilpibu [Ah] ir vienada ar vai lielaka neka 10
(elektrosistéma);

(77) “litija jonu akumulatoru baterija — lielas energijas” ir litija jonu akumulatoru baterija, kur skaitliska
attieciba starp nominalo maksimalo stravu [A] un nominalo ietilpibu [Ah] ir mazaka neka 10 (elektro-
sistéma);
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3.1.

(78)

“kondensators ar lidzstravas parveidotaju” ir (super-) kondensatora tipa elektroenergijas akumulésanas

ierice apvienojuma ar lidzstravas bloku, kas pielago sprieguma limeni un vada stravu uz elektropatérétaja
panela tiklu un no ta (elektrosistéma);

(79)

“posmains autobuss” ir smagais autobuss, kas ir nepabeigts transportlidzeklis, pabeigts transportlidzeklis

vai vairakos posmos pabeigts transportlidzeklis un kas sastav no vismaz divam stingram sekcijam, kuras
kopa savienotas ar posmainu dalu. Dalu savieno$ana un atvieno$ana ir iespéjama tikai darbnica. Pabeigtu
vai vairakos posmos pabeigtu $ada tipa smago autobusu posmaina dala lauj pasazieriem brivi parvietoties

starp stingrajam sekcijam.

Ar paligiericém saistitas simulacijas rika ievades informacijas apraksts

Motora dzeséSanas ventilators

Informaciju par motora dzeseSanas ventilatora tehnologiju sniedz, pamatojoties uz piemérojamajam ventilatora
piedzinas un ventilatora vadibas tehnologijas kombinacijam, ka aprakstits 4. tabula.

Ja jauna tehnologija kadas ventilatora piedzinas kopas (piem., montéts klokvarpstas gala) saraksta nav atrodama,
norada, ka tehnologija ir pieskirta ka “ventilatora piedzinas kopa péc noklusgjuma”.

Ja jauna tehnologija nav atrodama neviena ventilatora piedzinas kopa, norada, ka tehnologija ir pieskirta “péc

noklusgjuma kopuma”.

4. tabula

Motora dzesésanas ventilatora tehnologijas (P181)

Ventilatora piedzinas kopa

Ventilatora vadiba

Vidgji smagie un
smagie kravas

Smagie autobusi

automobili
Montéts klokvarpstas gala) Viskozais sajigs ar elektronisku X X
vadibu
Viskozais sajiigs ar bimetala vadibu X (DQ) X
Diskréta sola sajtgs X
Diskréta sola sajigs (izslégts + 2 X
posmi)
Diskréta sola sajigs (izslégts + 3 X
posmi)
leslégts/izslégts sajiigs X X (DC, DO)
Ar siksnas vai parvada piedzinu | Viskozais sajiigs ar elektronisku X X
vadibu
Viskozais sajiigs ar bimetala vadibu X (DO X
Diskréta sola sajigs X
Diskréta sola sajugs (izslégts + 2 X
posmi)
Diskréta sola sajigs (izslégts + 3 X
posmi)
leslégts/izslégts sajugs X X (DC)
Ar hidraulisko piedzinu Mainiga darba tilpuma siiknis X X
Nemainiga darba tilpuma stknis X (DC, DO) X (DC)
Ar elektropiedzinu Vadiba ar elektromotoru X (DO) X (DO

X: piemérojama kombinacija, DC: ventilatora piedzinas kopa péc nokluséjuma, DO: péc nokluséjuma kopuma.
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3.2. Stiires sistéma
Stiires sistémas tehnologiju norada saskana ar 5. tabulu katrai aktivajai vadamajai asij transportlidzekli.

Ja jauna tehnologija kadas stires sistémas tehnologiju kopas (piem., ar mehanisku piedzinu) saraksta nav
atrodama, norada, ka tehnologija ir pieskirta ka “stiires sistémas tehnologiju kopa péc noklusgjuma”. Ja jauna
tehnologija nav atrodama neviena stiires sistémas tehnologiju kopa, norada, ka tehnologija ir pieskirta “péc
nokluséjuma kopuma”.

5. tabula

Stiires sistémas tehnologijas (P182)

Vidgji smagie un

Stiires sistémas tehnologiju kopa Tehnologija smagie kravas Smagie autobusi
automobili
Ar mehanisku piedzinu Nemainigs darba tilpums X (DC, DO) X (DC, DO)
Nemainigs darba tilpums, elektro- X X

niska vadiba

Duala darba tilpuma siknis X X

Duala darba tilpuma siknis ar elek- X X
tronisku vadibu

Mainigs darba tilpums, mehaniska X X
vadiba
Mainigs darba tilpums, elektroniska X X
vadiba

Ar elektropiedzinu Stiknis ar elektropiedzinu X (DO) X (DO)
Pilniba elektriska sttires iekarta X X

X: piemérojama kombinacija, DC: stiires sistémas tchnologiju kopa péc nokluséjuma, DO: visparéjs noklusgjums.

3.3. Elektrosistéma
3.3.1.  Vidgji smagie kravas automobili un smagie kravas automobili
Elektrosistémas tehnologiju norada saskana ar
6. tabulu.
Ja transportlidzekli izmantota tehnologija saraksta nav ieklauta, simulacijas rika norada “standarta tehnologija”.
6. tabula

Elektrosistémas tehnologijas vid&ji smagajiem kravas automobiliem un smagajiem kravas automobiliem
(P183)

Tehnologija

Standarta tehnologija

Standarta tehnologija — LED galvenie
lukturi




L 212/152 Eiropas Savienibas Oficialais Véstnesis 12.8.2022.
3.3.2.  Smagie autobusi

Elektrosistémas tehnologiju norada saskana ar 7. tabulu.

7. tabula

Elektrosistémas tehnologijas smagajiem autobusiem

Elekni(osmtemas Parametrs Parametrs | . e simulacijas rika Paskaidrojumi
opa (ID)
Mainstravas P294 | Parastais | viedais | | “parasta” deklaré sistémam, kas atbilst 2.
generatora mainstravas genera- | punkta 48. apak$punkta dotajam defini-
tehnologija tora nav cijam;
“mainstravas generatora nav” attiecas uz
HEV, kuru elektrisko paligieri¢u sistema
nav mainstravas generatora. Attieciba uz
PEV ievade nav nepiecieSama.
Mainstravas Vi_edais mains- | P295 | Vértiba, izteikta [A] M'e}ksiméli pomir}éli strava pi_e _nominé-
. travas generators lajiem apgriezieniem, kas noradita razo-
generators — ksimala taj kéjuma vai datu lapa vai izmérita
maksimala aja markéj p
nominala strava saskana ar standartu ISO 8854:2012.
Norada katram viedajam mainstravas
generatoram.
Viedais  mains- [ P296 | Vértiba, kas izteikta | Atlautas vértibas: “12”, “24”, “48”.
tfwas r%grr;eif;ﬁriz V] Norada katram viedajam mainstravas
spriegums generatoram.
Tehnologija P297 Svina-skabes Norada katrai akumulatoru baterijai, kas
akumulatoru bate- | uzladéta, izmantojot viedd mainstravas
rija — parasta | generatora sistému.
svina-skabes . .
akumulatoru bate- | )2 akl_lmulatoru baterijas ) tehnologija
. : saraksta nav atrodama, norada tehnolo-
rija— AGM [ svina- | 75,97, °. ~ ..
skabes akumulatoru | &4 sv1r1_e}y-skabes akumulatoru baterija
baterija — zelejas | | — Parast.
litija jonu akumula-
toru baterija — liel-
jaudas [ litija jonu
akumulatoru bate-
rija — lielas
energijas
Viedo mains-
travas genera- | Nominalais sprie- | P298 Vértiba, kas izteikta | Atlautas vértibas: “12”, “24”, “48”,
t;kr;lmslllslzet?rlil gums [V] Norada katrai akumulatoru baterijai, kas
uzladéta, izmantojot vieda mainstravas
generatora sistému.
Ja akumulatoru baterijas ir konfigurétas
virkné (piem., divas 12 V vienibas 24 V
sistéma), norada atseviSku akumulatoru
bateriju vienibu faktisko nominalo sprie-
gumu (Saja pieméra — 12 V).
Nominala kapa- | P299 | Vértiba, kas izteikta | letilpiba, kas izteikta Ah, atbilstigi razo-

citate

[Ah]

taja markéumam vai datu lapai.

Norada katrai akumulatoru baterijai, kas
uzladéta, izmantojot vieda mainstravas
generatora sistému.
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Elektrkosistémas Parametrs Parametrs | ..o simulacijas rika Paskaidrojumi
opa (ID)
Tehnologija P300 Ar lidzstravas Norada katrai akumulatoru baterijai, kas
parveidotaju uzladéta, izmantojot viedd mainstravas
generatora sistému.
Nominala elek- [ P301 | Vértiba, kas izteikta | Elektriska kapacitate, kas izteikta farados
triska kapacitate [F] (F), atbilstigi razotaja markéumam vai
datu lapai.
Viedo mains- P
travas genera- Norada katram kondensatoram, kas uzla-
toru sistému déts, izmantojot vieda mainstravas gene-
kondensatori ratora sistému.
Nominalais sprie- | P302 | Vértiba, kas izteikta | Nominalais darba spriegums saskana ar
gums V] razotdja markéjumu vai datu lapu.
Norada katram kondensatoram, kas uzla-
déts, izmantojot vieda mainstravas gene-
ratora sistému.
lespgjama elek- [ P303 Patiess/nepatiess | Parametrs jaiestata ka “patiess”, ja trans-
troenergijas portlidzeklis ir aprikots ar kontrolétu
Elektroenergijas padeve  paligie- jaudas savienojumu, kas lauj parvadit
padeve paligie- | icém  no HEV elekt‘r.(.)energiju no HEY ) spekiekartas
ficém REESS energijas akumuléSanas sistémas uz elek-
tropatérétaja panela tiklu.
Janorada tikai attieciba uz HEV.
Salona apgais- | LED salona | P304 Patiess/nepatiess
mojums apgaismojums
LED dienas | P305 Patiess/nepatiess
gaitas lukturi
Parametrus iestata ka patiesus tikai tad,
LED gabaritluk- | P306 Patiess/nepatiess | ja visi attiecigas kategorijas lukturi atbilst
Arsiai .| turi 2. punkta 42.-46. apak$punktd dotajam
reﬂ;‘ l(f, aII;gSaIS- definicijam.
u
) LED bremzu | P307 Patiess/nepatiess
lukturi
LED galvenie | P308 Patiess/nepatiess
lukturi
3.4. Pneimatiska sistéma
3.4.1. Pneimatiskas sistémas, kas darbojas ar parspiedienu
3.4.1.1. Gaisa padeves apjoms

Attieciba uz pneimatiskajam sistémam, kas darbojas ar parspiedienu, gaisa padeves apjomu norada saskana ar 8.

tabulu.

8. tabula

Pneimatiskas sistémas ar parspiedienu — gaisa padeves apjoms

Gaisa padeves apjoms

Vidgji smagie un smagie
kravas automobili (dala no
P184)

Smagie autobusi (P309)

Mazs darba tilpums: < 250 cm?; 1 cilindrs | 2 cilindri X X
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Vidgji smagie un smagie
Gaisa padeves apjoms kravas automobili (dala no Smagie autobusi (P309)
P184)

Vidgjs 250 cm® < darba tilpums < 500 cm?; 1 cilindrs | X X

2 cilindri, vienpakapes

Vidgjs 250 cm® < darba tilpums < 500 cm?; 1 cilindrs | X X

2 cilindri, divpakapju

Liels darba tilpums: > 500 cm?; 1 cilindrs | 2 cilindri, X, DO

vienpakapes/divpakapju

Liels darba tilpums: > 500 cm’; vienpakapes X, DO

Liels darba tilpums: > 500 cm?; divpakapju X
Divpakapju kompresora gadijuma pirmas pakapes darba tilpumu izmanto, lai raksturotu gaisa kompresora
sistémas apjomu. Kompresoriem, kas nav virzulkompresori, deklaré tehnologiju “péc noklusgjuma kopuma”
(DO).
Ja smagajiem autobusiem ir kompresors ar elektropiedzinu, ka gaisa padeves apjomu norada “nepieméro”, jo
simulacijas riks $o parametru nepem veéra.

3.4.1.2. Degvielas ekonomijas tehnologijas

9. tabula

Degvielas ekonomijas tehnologijas norada atbilstigi kombinacijam, kas uzskaititas 9. tabula attieciba uz vidgji
smagajiem un smagajiem kravas automobiliem un 10. tabula attieciba uz smagajiem autobusiem.

Pneimatiskas sistémas ar parspiedienu — degvielas ekonomijas tehnologijas smagajiem kravas
automobiliem un vidéji smagajiem kravas automobiliem (dala no P184)

Gaisa kontroles
Gaisa kompresors ar sistéma ar
Kombinacijas Nr. Kompresora piedzina Kompresora sajiigs energockonomijas sistému optimalu
(ESS) regeneraciju
(AMS)
1 Mehaniska Ne Né Ne
2 Mehaniska Ne Ja Ne
3 Mehaniska Viskozais Né Né
4 Mehaniska Mehaniskais Né Né
5 Mehaniska Né Ja Ja
6 Mehaniska Viskozais Ne Ja
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Gaisa kontroles
Gaisa kompresors ar sistéma ar
Kombinacijas Nr. Kompresora piedzina Kompresora sajiigs energoekonomijas sistému optimalu
(ESS) regeneraciju
(AMS)
7 Mehaniska Mehaniskais Né Ja
8 Elektriska Ne Ne Ne
9 Elektriska Ne Ne Ja
10. tabula
Pneimatiskas sistémas ar parspiedienu — degvielas ekonomijas tehnologijas smagajiem autobusiem

Kombinacijas Nr. |Kompresora piedzina (P310) | Kompresora sajtgs (P311) A regeg)e; fczi)j as sistema .quzfi)er(iiijas
sistéma (P313)

1 Mehaniska Né Né Né
2 Mehaniska Né Ja Né
3 Mehaniska Né Ne Ja
4 Mehaniska Né Ja Ja
5 Mehaniska Viskozais Né Ne
6 Mehaniska Viskozais Ja Né
7 Mehaniska Viskozais Ne Ja
8 Mehaniska Viskozais Ja Ja
9 Mehaniska Mehaniskais Né Né

10 Mehaniska Mehaniskais Ja Né

11 Mehaniska Mehaniskais Né Ja

12 Mehaniska Mehaniskais Ja Ja
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Vieda regeneracijas sistéma Vieda
Kombinacijas Nr. [ Kompresora piedzina (P310) | Kompresora sajugs (P311) s (P31 2)J kompresijas
sistéma (P313)
13 Elektriska Né Neé Neé
14 Elektriska Ne Ja Neé

3.4.1.3. Pneimatiskas sistémas papildu raksturlielumi smagajiem autobusiem

Attieciba uz smagajiem autobusiem informaciju par pneimatiskas sistémas papildu raksturlielumiem sniedz

saskana ar 11. tabulu.

11. tabula

Pneimatiskas sistémas papildu raksturlielumi smagajiem autobusiem

Parametrs

Parametra ID

levade simulacijas rika

Paskaidrojumi

Kompresora un motora P314 Vertiba, kas izteikta [-] | Attieciba = kompresora apgriezieni |
attieciba motora  apgriezieni. Pieméro  tikai
kompresoriem ar mehanisku piedzinu.
leejas augstums neno- P290 Vertiba, kas izteikta | Saskana ar III pielikuma 2. punkta 10.
laista pozicija [mm] apak$punkta doto definiciju.
Si veértiba ir dokumentéta transportli-
dzekla iekartojuma rasgjumos, ko
izmanto, nosakot transportlidzekla
pneimatiskas balstiekartas vadibas para-
metrus. Veértiba raksturo normalo
brauksanas augstumu, kads ir klientam
piegadatajam transportlidzeklim.  Sis
parametrs attiecas tikai uz smagajiem
autobusiem.
Pneimatiskas balstie- P315 Mehaniska/elektroniska
kartas vadiba
Pneimatiska SCR P316 Patiess/nepatiess Sk. 2. punkta 36. apakSpunktu.
reagenta dozesana
Durvju piedzinas tehno- P291 Pneimatiska/jaukta/elek-

logija

triska

3.4.2. Pneimatiskas sistémas, kas darbojas ar vakuumu

Attieciba uz transportlidzekliem ar pneimatiskajam sistémam, kas darbojas ar vakuumu (relativais negativais
spiediens), simulacijas rika ievada vértibu “Vakuumsiiknis” vai “Vakuumstiknis ar elektropiedzinu” (P184). So

tehnologiju nepieméro smagajiem autobusiem.
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3.5. HVAC sistéma
3.5.1. HVAC sistéma vidéji smagajiem kravas automobiliem un smagajiem kravas automobiliem
HVAC sistémas tehnologiju norada saskana ar 12. tabulu.
12. tabula
HVAC sistemas tehnologijas videji smagajiem kravas automobiliem un smagajiem kravas automobiliem
(P185)
Tehnologija
Nav (nav gaisa kondicioné$anas sistémas
vaditaja nodalijumam)
Péc noklusgjuma
3.5.2. HVAC sistéma smagajiem autobusiem

HVAC sistémas konfiguraciju norada atbilstosi 13. tabula noteiktajam. Dazadu konfiguraciju grafisks atveidojums

ir dots 2. attéla.

HVAC sistémas konfiguracija smagajiem autobusiem (P317)

13. tabula
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= Nedalits Posmains = z
1 Ne 0 0 Ne Ne
2 Ne 0 0 Ne Ja
3 Ja 0 0 Ne Ne
4 Ja 0 0 Ne Ja
5 Ja 1 1 vai 2 Ne Ne
6 Ja 1 1 vai 2 Ja Ne
7 Ja 1 1 vai 2 Ne Ja
8 Ja > 1 > 2 Ne Ne
9 Ja > 1 > 2 Ne Ja
10 Ja > 1 > 2 Ja Ne
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2. attels

HVAC sistémas konfiguracija smagajiem autobusiem (nedalitiem un posmainajiem)

1. konfiguracija |
Siltumkomforta sistémas nav
HP pas. nod. nav

HP. vad. nod. nav !

3. konfiguracija

Siltumkomforta sistéma
HP pas. nod. nav 1
HP vad. nod. nav

5. konfiguracija !
Siltumkomforta sistéma 1

2. konfiguracija
Siltumkomforta sistémas nav
HP pas. nod. nav
Neatkarigs(-i) HP vad. nod.

4. konfiguracija
Siltumkomforta sistéma
HP pas. nod. nav
Neatkarigs(-i) HP vad. nod.

6. konfiguracija
Siltumkomforta sistéma

1 HP pas. nod. | 1 HP pas. nod.
HP vad. nod. nav v Pas. nod. HP izmanto$ana vad. nod.
1
\— / i U/ J
: D D
1
7. konfiguracija i 8. konfiguracija
Siltumkomforta sistema 1 Siltumkomforta sistéma
1 HP pas. nod. - >1 HP pas. nod,
Neatkarigs(-i) HP vad. nod. ! HP vad. nod. nav
Y W i W U
i e B e e e ISt s S Frmim i i -
V] [ i D
1
9. konfiguracija . 10. konfiguracija
Siltumkomforta sistéma . Siltumkomforta sistéma
>1 HP pas. nod. ! >1 HP pas. nod.
Neatkarigs(-i) HP vad. nod. 1 Pas. nod. HP izmanto$ana vad. nod.
/ U/ i U/ U/
1
™ ! Y]
1. konfiguracija ! 2 konfiguraciia
Siltumkomforta sistémas nav 1 Siltumkomforta sistémas nav
HP pas. nod. nav - HP pas. nod. nav
HP vad. nod. nav : Neatkarigs(-i) HP vad. nod.
~ t T
/ U/ . A

3. konfiguracija
Siltumkomforta sistéma
HP pas. nod. nav
HP vad. notli; nav

5. konfiguracija
Siltumkomforta sistéma
<1 HP katra pas. nod. dal
HP vad no& nav

o

7. konfiguracija
Siltumkomforta sistéma

=<1 HP katra pas. nod. dala
Neatkarigs(-i) HP vad. nod.

9. konfiguracija I
Siltumkomforta sistéma 1
>1 HP vismaz viena pas. nod. dala
NealkarTgsti) HP vad. nod.

U

4. konfiguracija
Siltumkomforta sistéma
HP pas. nod. nav
NeatkarTgss:i) HP vad. nod.

6. konfiguracija
Siltumkomforta sistéma

<1 HP katra pas. nod. daja
Pas. nod. I-llf izmanto$ana vad. nod.

8. konfiguracija

Siltumkomforta sistéma

>1 HP vismaz viena pas. nod. sekcija
HP vad. nod. nav

10. konfiguracija

Siltumkomforta sistéema
>1 HP vismaz viena pas. nod. dala
Pas. nod. II-iP izmanto$ana vad. nod.

Attéla lietotie saisinajumi:

HP ... siltumsuknis pas. nod. ... pasazieru nodalijums

vad. nod. ... vaditaja nodaltljums
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HVAC sistémas parametrus deklaré

HVAC

saskana ar 14. tabulu.

14. tabula

sistémas parametri (smagajiem autobusiem)

Parametrs

Parametra ID

levade simulacijas rika

Paskaidrojumi

Vaditaja nodali- P318 Nav | nepieméro | R-744 | nav | Vértibu “not applicable” (“nepiemeé-
juma dzesé&Sanas R-744, divpakapju [ nav R-744, tris- | ro”) deklar¢ HVAC sistémas 6. un
siltumstikna tips pakapju | nav R-744, Cetrpakapju | | 10. konfigurdcijai, kur siltumapgadi
nav R-744, pastavigi regulgjams nodrodina  pasazieru  nodaljjuma
esodais siltumsiknis.
Vaditaja nodali- P319 Nav | nepieméro | R-744 | nav | Vertibu “not applicable” (“nepiemé-
juma apsildes R-744, divpakapju [ nav R-744, tris- | r0”) deklaré HVAC sistémas 6. un
siltumstikna tips pakapju | nav R-744, cetrpakapju [ | 10. konfiguracijai, kur siltumapgadi
nav R-744, pastavigi regulgjams nodrodina  pasazieru  nodaljuma
esodais siltumstknis.
Pasazieru nodali- P320 Nav | R-744 | nav R-744, divpa- | Ja ir vairaki siltumstkni ar atSkirigam
juma dzeséSanas kapju | nav R-744, trispakapju | | pasazieru nodalijuma gaisa dzesé-
siltumstikna tips nav R-744, Cetrpakapju | nav | Sanas tehnologijam, deklaré dominé-
R-744, pastavigi reguléjams joSo tehnologiju (piem., atkariba no
pieejamas jaudas vai vélama lietoju-
ma).
Pasazieru nodali- P321 Nav | R-744 | nav R-744, divpa- | Ja ir vairaki siltumsikni ar atskirigdm
juma apsildes kapju | nav R-744, trispakapju | | pasazieru nodalijuma apsildes tehno-
siltumstikna tips nav R-744, Cetrpakapju | nav | logijam, deklaré domingjoso tehnolo-
R-744, pastavigi reguléjams Siju (piem., atkariba no pieejamas
jaudas vai vélama lietojuma).
Paligsilditaja jauda P322 Vertiba, kas izteikta [W] lericei noradita nominala jauda.
Ja paligsilditajs nav uzstadits, ieraksta
“0”.
Dubults stiklo- P323 Patiess/nepatiess
jums
Reguléjams dzeses P324 Patiess/nepatiess
skidruma termos-
tats
Regulgjams palig- P325 Patiess/nepatiess
silditajs
Motora atlikum- P326 Patiess/nepatiess
gazu siltummainis
Atseviski gaisa P327 Patiess/nepatiess

plismas sadales
kanali
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Parametrs Parametra 1D levade simulacijas rika Paskaidrojumi
Udens elektriskais P328 Patiess/nepatiess levade nepieciesama tikai attieciba uz
silditajs HEV un PEV.
Gaisa elektriskais P329 Patiess/nepatiess levade nepiecieSama tikai attieciba uz
silditajs HEV un PEV.
Cita apsildes P330 Patiess/nepatiess levade nepieciesama tikai attieciba uz
tehnologija HEV un PEV.
3.6. Parnesumu karbas jagvarpsta (PTO)

Smagajiem kravas automobiliem ar PTO un/vai PTO piedzinas mehanismu, kas uzstadits parnesumu karba,
jaudas patérinu nem veéra, nosakot tipiskas veértibas. Minétas vértibas parada jaudas zudumus parastaja piedzinas
rezima, kad patérétajs, kas pievienots PTO, piem., hidrauliskais stiknis, ir izslégts/atvienots. Pievienota patérétaja
jaudas patérinu, kas saistits ar pielietojumu, pieskaita simulacijas riks, un turpmak teksta tas netiek aprakstits.

12. tabula

PTO ar izslegtiem patérétajiem mehaniskas jaudas pieprasijums smagajiem kravas automobiliem

Konstrukcijas varianti saistiba ar jaudas zudumiem (salidzinajuma ar parnesumu karbu bez PTO
un/vai PTO piedzinas mehanisma)
Jaudas zudums
Dalas, kas saistitas ar papildu pretestibas zudumu
Varpstas/zobrati (P247) Citi elementi (P248) (W]

Tikai viens pievienotais zobrats, kas novie- | — 0
tots virs noradita ellas limena (bez zobratu
papildu sakeres)
Tikai PTO piedzinas varpsta Zobsajugs (iesk. sinhronizatoru) vai slido- 50

Sais zobrats
Tikai PTO piedzinas varpsta Daudzdisku sajigs 350
Tikai PTO piedzinas varpsta Daudzdisku sajiigs ar ipasu sikni PTO 3000

sajiigam
Piedzinas varpsta un/vai lidz diviem pievie- | Zobsajiigs (iesk. sinhronizatoru) vai slido- 150
notiem zobratiem Sais zobrats
Piedzinas varpsta unfvai lidz diviem pievie- | Daudzdisku sajigs 400
notiem zobratiem
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Konstrukcijas varianti saistiba ar jaudas zudumiem (salidzinajuma ar parnesumu karbu bez PTO
un/vai PTO piedzinas mehanisma)
Jaudas zudums
Dalas, kas saistitas ar papildu pretestibas zudumu
Varpstas|zobrati (P247) Citi elementi (P248) W]
Piedzinas varpsta unfvai lidz diviem pievie- | Daudzdisku sajigs ar ipasu sikni PTO 3050
notiem zobratiem sajiigam
Piedzinas varpsta unfvai vairak neka divi | Zobsajiigs (iesk. sinhronizatoru) vai slido- 200
pievienoti zobrati Sais zobrats
Piedzinas varpsta unfvai vairak neka divi | Daudzdisku sajigs 450
pievienoti zobrati
Piedzinas varpsta unfvai vairak neka divi | Daudzdisku sajigs ar Ipasu sikni PTO 3100
pievienoti zobrati sajigam
PTO, kurda ir viena vai vairakas papildu | — 1500
sazobes, bez izslégSanas sajiga

Ja parnesumu karbai ir pievienotas vairakas PTO, deklaré tikai sastavdalu ar lielakajiem zudumiem, ka noradits 12.
tabula, nemot veéra kritériju “PTOShaftsGearWheels” un “PTOShaftsOtherElements” kombinaciju. Vidgji smagajiem
kravas automobiliem un smagajiem autobusiem parnesumu karbas PTO deklaréSana nav paredzéta.

(*) Apvienoto Naciju Organizacijas Eiropas Ekonomikas komitejas (ANO EEK) Noteikumi Nr. 107 — Vienoti noteikumi par M2 vai
M3 kategorijas transportlidzeklu apstiprinasanu attieciba uz to visparigo konstrukciju (OV L 52, 23.2.2018., 1. Ipp.).
(**) Apvienoto Naciju Organizacijas Eiropas Ekonomikas komisijas (ANO EEK) Noteikumi Nr. 48 — Vienoti noteikumi transportli-
dzeklu apstiprinaSanai attieciba uz apgaismes iericu un gaismas signaliericu uzstadisanu (OV L 14, 16.1.2019., 42. Ipp.).
(***) Apvienoto Naciju Organizacijas Eiropas Ekonomikas komisijas (ANO EEK) Noteikumi Nr. 122 — Vienoti tehniskie prieksraksti par
M, N un O kategorijas transportlidzeklu apstiprinasanu attieciba uz to apsildes sisttmam (OV L 19, 24.1.2020., 42. Ipp.)’
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X PIELIKUMS
X pielikumu groza $adi:
(1) pielikuma 2. punkta virsrakstu aizstaj ar $adu:

“Definicijas
Saja pielikuma papildus definicijim ANO Noteikumos Nr. 54 (¥) un ANO Noteikumos Nr. 117 (**) pieméro $adas
definicijas:

(*) Apvienoto Naciju Organizacijas Eiropas Ekonomikas komisijas (ANO/EEK) Noteikumi Nr. 54 — Vienoti notei-
kumi par komercialo transportlidzeklu un to piekabju pneimatisko riepu apstipringjumu (OV L 183,
11.7.2008., 41.Ipp.).

(**) Apvienoto Naciju Organizacijas Eiropas Ekonomikas komisijas (ANO EEK) Noteikumi Nr. 117 — Vienoti
noteikumi par riepu apstiprinasanu attieciba uz rites trok$na emisiju limeni un/vai sakeri ar slapju virsmu
un/vai rites pretestibu [2016/1350] (OV L 218, 12.8.2016., 1. lpp.).";

(2) pielikuma 2.punkta 3.apak$punkta b) punkta teikuma beigas pievieno semikolu (neattiecas uz tekstu latviesu
valoda);

(3) pielikuma 2. punkta 3. apakSpunkta c) punktu aizstaj ar sadu:

“c) riepu klase (saskana ar ANO Noteikumiem Nr. 117);"
(4) pielikuma 2. punkta 3. apakSpunkta f) punkta tekstu “ANO/EEK” aizst3j ar “ANO”;
(5) pielikuma 2. punkta ieklauj sadu apaks$punktu:

“4) “FuelEfficiencyClass” ir parametrs, kas atbilst riepas degvielas patérina efektivitates klasei, ka definéts Regulas (ES)
2020/740 (*) I pielikuma A dala. Attieciba uz riepam, kas Regulas (ES) 2020/740 darbibas joma nav ietvertas,
riepas degvielas patérina efektivitates klasi nepieméro un parametru “FuelEfficiencyClass” registré 3. papildina-
juma ka “NJA”.

(*) Eiropas Parlamenta un Padomes Regula (ES) 2020/740 (2020. gada 25. maijs) par riepu markéSanu attieciba uz
degvielas patérina efektivitati un citiem parametriem, ar ko groza Regulu (ES) 2017/1369 un atcel Regulu (EK)
Nr. 1222/2009 (OV L 177, 5.6.2020., 1.1pp)”;

(6) pielikuma 3.1. punkta “ISO[TS” aizstaj ar “IATF";
(7)  pielikuma 3.2. punktu aizstdj ar $adu:
“3.2. Riepu rites pretestibas koeficienta mérisana

Riepu rites pretestibas koeficientu méra un pielidzina atbilstigi Regulas (ES) 2020/740 I pielikuma A dalai, to
izsaka NJKN un noapalo lidz vienai zimei aiz komata saskana ar standarta ISO 80000-1 B papildinajuma,
B.3. iedalas, B noteikumu (1. piemeérs).

Rites pretestibas koeficienta standartvértibai C2 un C3 klases riepam ir jabat tadai, kas atbilst sniega riepam
lietosanai smagos sniega apstaklos, ka noteikts ANO Noteikumu Nr. 117 6.3.2. punkta. Riepam, uz kuram
neattiecas Regula (EK) Nr. 661/2009 (*) vai Regula (ES) 2019/2144 (**), standartvértiba ir 13,0 N/kN un
parametru “FuelEfficiencyClass” norada ka “N/A”.
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FzISO standartvértiba ir ta, ko iegiist ka procentualo dalu no vertikala speka, kas saistits ar riepu slodzes
indeksu pie nominala spiediena riepas (un izmantojot vienu riepu). C2 un C3 klases riepam § procentuala dala
ir 85 %, bet pargjam riepam — 80 %.

(*) Eiropas Parlamenta un Padomes Regula (EK) Nr.661/2009 (2009.gada 13.jilijs) par tipa apstiprinasanas
prasibam attieciba uz mehanisko transportlidzeklu, to piekabju un tiem paredzéto sistému, sastavdalu un
atsevisku tehnisko vienibu visparéjo drosibu (OV L 200, 31.7.2009., 1. Ipp.).

(**) Eiropas Parlamenta un Padomes Regula (ES) 2019/2144 (2019. gada 27. novembris) par prasibam mehanisko
transportlidzeklu un to piekabju un Siem transportlidzekliem paredzétu sistému, sastavdalu un atsevisku
tehnisko vienibu tipa apstiprinasanai attieciba uz to visparigo dro$ibu un transportlidzekla braucgju un neaiz-
sargato celu satiksmes dalibnieku aizsardzibu, ar ko groza Eiropas Parlamenta un Padomes Regulu (ES)
2018/858 (OV L 325, 16.12.2019., 1.1pp.).";

(8) pielikuma 3.3. punktu aizstaj ar $adu:
“3.3. Mérisanas noteikumi

Riepu razotajs veic 3.2. punkta minéto testu Regulas (ES) 2018/858 68. panta definéto tehnisko dienestu
laboratorija vai savas telpas, ja:

i) testu uzrauga atbildigas apstiprinatajas iestades norikota tehniska dienesta parstavis; vai
ii) riepu razotajs ir norikots ka A kategorijas tehniskais dienests saskana ar Regulas (ES) 2018/858 68. pantu.”;
(9) pielikuma 3.4.1. punktu aizstdj ar $adu:

“3.4.1. Riepai jabt skaidri identificéjamai attieciba uz piemérojamo sertifikatu un attiecigo rites pretestibas koefi-
cientu.”;

(10) pielikuma 3.4.4. punktu aizstdj ar $adu:

“Saskana ar Regulas (ES) 2018/858 38. panta 2. punktu riepam, kas sertificétas saskana ar So regulu, tipa apstip-
rinajuma markéjums nav vajadzigs.”;

(11) pielikuma 4.2. punkta beigas ieklauj $adu teikumu:

“Testi javeic jaunam testa riepam atbilstigi ANO Noteikumu Nr. 117 2. punkta dotajai definicijai.”;
(12) pielikuma 4.4.1. punkta pédgjo teikumu svitro;
(13) pielikuma 4.4.2. punktu aizstdj ar $adu:

“4.4.2. Ja izmérita un pielidzinata veértiba ir mazaka par vai vienada ar deklaréto veértibu plus 0,3 NJkN, uzskata, ka
riepu rites pretestibas vertiba ir atbilstiga.”;

(14) pielikuma 4.4.3. punktu aizst3j ar sadu:

“4.4.3. Ja izmérita un pielidzinata veértiba par vairak neka 0,3 N/kN parsniedz deklaréto vértibu, péc riepu raZotaja
pieprasijuma un vienojoties ar iestadi, kas uzrauga verifikaciju, var piemérot pielidzinasanas vienadojumu, kas
bija speka sertifikacijas testéSanas laika.”;

(15) pielikuma 4.4.3. punkta icklauj sadus punktus:

“4.4.3.1. Ja izmérita un atkartoti pielidzinata vértiba ir mazaka par vai vienada ar deklaréto vértibu plus 0,3 N/kN,
uzskata, ka riepu rites pretestibas vértiba ir atbilstiga.
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4.4.3.2. Ja izmerita vértiba, kas pielidzinata saskana ar 4.4.3.un 4.4.3.1. punktu, par vairak neka 0,3 N/kN
parsniedz deklaréto vértibu, testé vél tris riepas. Ja vismaz vienai no $im trim riepam izmérita veértiba,
kas pielidzinata saskana ar 4.4.3. un 4.4.3.1. punktu, par vairak neka 0,4 N/kN parsniedz deklaréto vértibu,
pieméro 23. panta noteikumus.”;

(16) pielikuma 1. papildindgjuma 4. punkta c) apakSpunktu aizstaj ar $adu:

“c) riepu klase (saskana ar Regulu (EK) Nr. 661/2009 vai Regulu (ES) 2019/2144);
(17) pielikuma 1. papildinajuma 7.2. punktu aizstdj ar $adu:

“7.2. riepu testa slodze saskana ar Regulas (ES) 2020/740 I pielikuma A dalu

Farvre [NT";

(18) pielikuma 2. papildindgjuma Iiedalas 0.2. punktu aizstaj ar $adu:
“0.2. Tirdzniecibas nosaukums(-i) | precu zime(-es);”;
(19) pielikuma 2. papildindjuma Iiedalas 0.4. punktu aizstaj ar $adu:
“0.4. Tirdzniecibas apraksts(-i) | komercnosaukums(-i):”;
(20) pielikuma 2. papildindjuma Iiedalas 0.5. punktu aizstaj ar $adu:
“0.5. Riepu klase (saskana ar ANO Noteikumiem Nr. 117)"
(21) pielikuma 2. papildinajuma Iiedalas 0.11. punktu aizstdj ar $adu:
“0.11. —%
(22) pielikuma 2. papildinagjuma Iiedala ieklauj $adus punktus:
“0.16. Riepu tipa apstiprinajuma markéums (saskana ar ANO Noteikumiem Nr. 117), ja piemérojams:

0.17. Riepu tipa apstiprindgjuma markéums (saskana ar ANO Noteikumiem Nr. 54 vai 30 (¥);

(*) Apvienoto Naciju Organizacijas Eiropas Ekonomikas komisijas (ANO/EEK) Noteikumi Nr. 30 — Vienoti notei-
kumi pneimatisko riepu apstiprinasanai mehaniskajiem transportlidzekliem un to piekabém (OV L 201,
30.7.2008., 70. Ipp.).”;

(23) pielikuma 2. papildindjuma Il iedalas 6.3. punktu aizstaj ar sadu:
“6.3. Testa riepu pildijuma atsauces spiediens: kPa”;

(24) pielikuma 2. papildinajuma Il iedalas 8.1. punktu aizst3j ar $adu:
“8.1. Sakotnéja vertiba (vai vidéja vértiba, ja ir vairakas): N/kN";

(25) pielikuma 3. papildindgjuma 1. tabulas pirmas slejas devitas rindas tekstu aizstaj ar $adu: “Tyre Size Designation”;
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(26) pielikuma 3. papildinagjuma 1. tabula ieklauj $adas divas jaunas rindas:

“TyreClass P370 string [-] “C2”, “C3” vai “NJA”.
FuelEfficiencyClass P371 string “A”, “B”, “C”, ‘D", “E” vai
“N/A" ”
(27) pielikuma 4. papildindgjuma 1.1. punktu aizstaj ar $adu:
“I.1. Riepu sertifikacijas numurs sastav no sadiem elementiem:
eX*YYYY/YYYY*ZZZZ|ZZZZ*T*00000*00
1. dala 2. dala 3. dala Papildu b? s 4. dala 5. dala
3. dala
Norade uz valsti, | HDV CO, | Jaunaka T = riepa Bazes sertifika- | Paplasinajums
kas  izsniegusi | noteikSanas grozo$a regula cijas  numurs i
sertifikatu regula (2272Z2]72777) 00000
(2017/2400)
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XI PIELIKUMS
“X.a PIELIKUMS
SIMULACIJAS RIKA DARBIBAS UN SASTAVDALU, ATSEVISKU TEHNISKO VIENIBU VAI SISTEMU AR CO,
EMISIJAM UN DEGVIELAS PATERINU SAISTITO IPASIBU ATBILSTIBA: VERIFIKACIJAS TESTESANAS
PROCEDURA
1. levads

Saja pielikuma ir noteiktas prasibas verifikicijas testéSanas procediirai, kas ir testa procediira jaunu vidgji
smago un smago kravas automobilu CO, emisiju verificéSanai.

Verifikacijas testéSanas procediira ietver uz cela veiktu testu, ar kuru verificé jauna transportlidzekla CO,
emisijas péc razoSanas. To veic transportlidzekla raZotajs un uzrauga apstiprinataja iestade, kura pieskirusi
simulacijas rika izmantoSanas licenci.

Verifikacijas testé$anas procediras laika méra dzenoso ritenu griezes momentu un apgriezienus, transportli-
dzekla motora apgriezienus, degvielas patérinu, ieslégto parnesumu un citus attiecigos parametrus, kas uzskai-
titi 6.1.6. punkta. Izméritos datus ievada simulacijas 1ika, kas izmanto ar transportlidzekli saistitos ievades
datus un ievades informaciju, pamatojoties uz transportlidzekla CO, emisiju un degvielas patérina noteiksanu.
Verifikacijas testéSanas procediiras simulacija par ievades datiem izmanto izmérito momentano ritenu griezes
momentu un rotacijas atrumu, ka ari motora apgriezienus. Lai izturétu verifikacijas testéSanas procediiru, CO,
emisijam, kas aprékinatas no izmérita degvielas patérina, jabat 7. punkta noteikto pielaizu robezas salidzina-
juma ar CO, emisijam, kuras noteiktas verifikacijas testéSanas procediras simulacija. Verifikacijas testésanas
procediiras metodes shematisks attélojums ir dots 1. attéla. Izvértésanas soli, ko verifikacijas testé$anas proce-
daras simulacija izmanto simulacijas riks, ir aprakstiti $a pielikuma 1. papildindjuma.

Lai parbauditu datus un datu apstrades procesu, verifikacijas testéSanas procediira ir japarskata ar tas trans-
portlidzekla ievades datu kopas pareiziba, kura iegita, sertificgjot ar CO, emisijam un degvielas patérinu
saistitas sastavdalu, atsevisku tehnisku vienibu un sistému ipasibas. To ievades datu pareizibu, kuri attiecas
uz sastavdalam, atseviskam tehniskam vienibam un sisttémam, kas saistitas ar transportlidzekla aerodinamisko
pretestibu un rites pretestibu, verificé saskana ar 6.1.1. punktu.

1. attels

Verifikacijas testé$anas procediiras metodes shematisks attélojums

Izméritie apgr./min.,
griezes
mom. ka ievade VECTO

Degvielas P
plisma € é a

B ]

j

Transportlidzekla

. . simulators
Ritena jauda ‘ VECTO

Izméritie g/kWh < (1 + pielaide) x  Simulétie g/kWh
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2. Definicijas

Saja pielikuma pieméro $adas definicijas:

(1) “verifikacijas testam batiska datu kopa” ir ar sastavdalam, atseviskam tehniskam vienibam un sistémam
saistito ievades datu kopa un ievades informacija, ko izmanto verifikacijas testéSanas procediira iesaistita
transportlidzekla CO, emisiju noteiksanai;

(2) “verifikacijas testé8anas procediira iesaistitais transportlidzeklis” ir jauns transportlidzeklis, kuram saskana
ar 9. pantu ir noteikta un deklaréta CO, emisiju un degvielas patérina vértiba;

(3) “transportlidzekla korigeta faktiska masa” ir transportlidzekla korigéta faktiska masa, ka definéts III
pielikuma 2. punkta 4. apak$punkta;

(4) “transportlidzekla faktiska masa VTP vajadzibam” ir transportlidzekla faktiska masa, ka definéts Regulas
(ES) Nr. 1230/2012 2. panta 6. punkta, bet ar pilnu tvertni un papildu mériekartam, ka noteikts 5.
punkta (mériekartas), un ar pieskaitit piekabes vai puspickabes faktisko masu, ja tas ir prasits saskana ar
6.1.4.1. punktu;

(5) “transportlidzekla faktiska masa VTP vajadzibam kopa ar kravnesibu” ir transportlidzekla faktiska masa
VTP vajadzibam kopa ar kravnesibu, kas piemerota verifikacijas testésanas procedira, ka noteikts 6.1.4.2.
punkta;

(6) “ritenu jauda” ir transportlidzekla dzenamo ritenu kopéja jauda, kas vajadziga, lai pie ritena parvarétu
visas rites pretestibas, un kas aprékinata ar simulacijas riku, izmantojot dzenoo ritenu izmeérito griezes
momentu un rotacijas atrumu;

(7)  “kontrolleru tikla signals” jeb “CAN signals” ir signals no savienojuma ar transportlidzekla elektronisko
vadibas bloku, ka noteikts Regulas (ES) Nr. 582/2011 II pielikuma 1. papildinajuma 2.1.5. punkta;

(8) “brauksana pilsétvide” ir kopgjais attalums, kas degvielas patérina meriSanas laika nobraukts ar atrumu,
kas neparsniedz 50 km/h;

(9) “braukSana arpus pilsétas” ir kopégjais attalums, kas degvielas patérina mérianas laika nobraukts ar
atrumu, kas parsniedz 50 km/h, bet neparsniedz 70 km/h;

(10) “brauksana pa automagistrali” ir kopéjais attalums, kas degvielas patérina mériSanas laika nobraukts ar
lielaku atrumu neka 70 km/h;

(11) “Skérstraucgjumi” ir sensora galvenas izejas signals (M), kuru, iedarbojoties uz sensoru, generé mérlie-
lums (F,) un kur§ atskiras no 3ai izejai pieskirta mérlieluma; koordinatu sistémas pieskirums ir definéts
atbilstosi standartam ISO 4130.

3. Transportlidzek]u atlase

Katra razoSanas gada testéjamo jauno transportlidzeklu skaits nodrosina, ka verifikacijas testé$anas procediira
tiek ietvertas attiecigas sastavdalu, atsevisku tehnisko vienibu vai sistému variacijas. Transportlidzeklu atlasi
verifikacijas testam veic, pamatojoties uz $adam prasibam:

(a) transportlidzeklus verifikacijas testam atlasa no tiem razosanas linijas transportlidzekliem, kuriem saskana
ar 9. pantu ir noteikta un deklaréta CO, emisiju un degvielas patérina vértiba. Transportlidzekli vai uz ta
uzstaditajam sastavdalam, atseviskam tehniskam vienibam vai sistémam jabat razotam sérijveida un jaat-
bilst tam, kas bija uzstaditas transportlidzekla izgatavosanas datuma;
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(b) transportlidzekla atlasi, pamatojoties uz transportlidzekla razotdja ierosinajumiem, veic apstiprinataja
iestade, kura pieskirusi simulacijas rika izmantosanas licenci;

(c) verifikacijas testam atlasa tikai transportlidzeklus ar vienu dzeno$o asi;

(d) katra verifikacijas testa ieteicams ieklaut katra razotaja attiecigo visvairak pardoto sastavdalu batisko datu
kopu. Sastavdalas, atseviskas tehniskas vienibas vai sistémas verificé viena transportlidzekli vai dazados
transportlidzeklos. Neatkarigi no lielaka pardosanas apjoma kritérija b) apaks$punkta minéta apstiprinataja
iestade pienem lémumu par to, vai verifikacijas testa ir jaieklauj citi transportlidzekli ar attiecigajam
motora, ass un parnesumu karbas datu kopam;

(e) verifikacijas testam neatlasa transportlidzeklus, kuru sastavdalu, atsevisku tehnisko vienibu vai sistému CO,
emisiju sertifikacijai izmanto standartvértibas parnesumu karbas un ass zudumu izmérito vértibu vietd, ja
tiek razoti transportlidzekli, kas atbilst a)—) apakSpunkta prasibam un kuriem CO, emisiju sertifikacija
izmanto $o sastavdalu, atsevisko tehnisko vienibu vai sisttmu izmérito zudumu kartes;

(f) dazado transportlidzeklu minimalo skaitu ar dazadam verifikacijas testam batisko datu kopu kombinaci-
jam, ko katru gadu testé verifikacijas testa, nosaka atkariba no transportlidzekla razotaja pardosanas
apjomiem, ka noradits 1. tabula;

1. tabula
Transportlidzekla raZotaja testéjamo transportlidzeklu minimala skaita noteiksana
Gada sarazoto transportlidzeklu
Testéjamo transportlidzeklu skaits Grafiks skaits, uz kuriem attiecas verifikacijas
testéSanas procediira (**)
0 — < 25
1 Ik péc tris gadiem (¥) 26-250
1 Ik péc diviem gadiem 251 - 5000
1 Katru gadu 5001 - 25000
2 Katru gadu 25001 - 50 000
3 Katru gadu 50 001 - 75 000
4 Katru gadu 75001 - 100 000
5 Katru gadu > 100 000
(*) Janem veéra visi razotdja transportlidzekli, uz kuriem attiecas $1 regula, un VTP se$u gadu laikposma jaaptver gan
vidéji smagie, gan ari smagie kravas automobili.
(**) VTP veic pirmo divu gadu laika.

(g) transportlidzekla razotajs pabeidz verifikacijas testu 10 ménesu laikd no datuma, kurd transportlidzeklis
ticis atlasits verifikacijas testam.

4. Nosacijumi attieciba uz transportlidzekli

Katrs verifikacijas testa izmantojamais transportlidzeklis ir tada stavokli, kada to paredzéts laist tirgdi. Nav
atlauts mainit tadus tehniskos lidzeklus ka smérvielas vai tadu programmatiiru ka papildu kontrolleri. Riepas
var nomainit ar lidziga izméra mérjjumu riepam (= 10 %).
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Pieméro noteikumus, kas izklastiti Regulas (ES) Nr. 582/2011 II pielikuma 3.3.-3.6. punkta.

4.1. Transportlidzekla piestrade
Transportlidzekla piestrade nav obligata. Ja testa transportlidzekla kop@jais nobraukums ir mazaks neka
15 000 km, simulacijas riks testa rezultatam pieméro evolicijas koeficientu, ka noteikts 1. papildinajuma.

Testa transportlidzekla kopgjais nobraukums atbilst odometra radijjumam degvielas patérina mérisanas sakuma.
Maksimalais nobraukums iesildi$anas sakuma ir 20 000 km.

4.2. Degviela un smérvielas

Visas smérvielas atbilst tam, kas tiek izmantotas, laizot transportlidzekli tirga.

Pielikuma 6.1.5. punkta aprakstitajai degvielas patérina meriSanai izmanto tirgi pieejamo degvielu. Domstar-
pibu gadijuma izmanto attiecigo standartdegvielu, kas noteikta Regulas (ES) Nr. 582/2011 IX pielikuma.

Degvielas tvertne transportlidzekla iesildiSanas sakuma ir pilna. Atkartota degvielas uzpilde starp iesildisanas
sakumu un degvielas patérina mérisanas beigam nav atlauta.

Verifikacijas testa izmantotas degvielas zemako siltumspéju (NCV) nosaka saskana ar V pielikuma 3.2. punktu.
Degvielas partiju no tvertnes iznem péc transportlidzekla iesildiSanas. Dualas degvielas motoru gadijuma 3o
procediiru pieméro abam degvielam.

5. Merierices
Kalibrésanas laboratorijas aprikojums atbilst vai nu IATF 16949, vai ISO 9000 sériju, vai ISO/IEC 17025

prasibam. Visam laboratorijas standarta mériericém, ko izmanto kalibréSanai un verificéSanai, jaatbilst valstu
vai starptautiskajiem standartiem.

5.1. Ritena griezes moments
TieSo griezes momentu pie visam dzeno$ajam asim meéra, izmantojot vienu no $adam mérisanas sistémam, kas
atbilst 2. tabula uzskaititajam prasibam:
a) rumbas griezes momenta meérierice;
b) aploces griezes momenta meérierice;

) pusass griezes momenta mérierice.

Reakcijas novirzi méra verifikacijas testa laika, griezes momenta meériSanas sistému iestatot uz nulli saskana ar
6.1.5.4. punktu péc transportlidzekla iesildianas atbilstigi 6.1.5.3. punktam, un uzreiz péc verifikacijas testa
pacel asi un vélreiz izméra griezes momentu pie paceltas ass, ka noteikts 6.1.5.6. punkta.

Lai testa rezultats biitu derigs, japierada, ka griezes momenta mériSanas sistémas maksimala reakcijas novirze
(abu ritenu absoliito vértibu summa) verifikacijas testéSanas procedira ir 1,5 % no vienas griezes momenta
mérierices kalibréta diapazona.

5.2. Transportlidzekla atrums

Transportlidzekla registréta atruma pamata ir CAN signals.
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5.3. leslégtais parnesums
Transportlidzekliem ar SMT un AMT parnesumu karbu ieslégto parnesumu atbilstigi 1. papildinajumam
aprékina simulacijas riks, pamatojoties uz izmeéritajiem motora apgriezieniem, transportlidzekla atrumu,

riepu izmériem un transportlidzekla parnesumskaitliem. Motora apgriezienus simulacijas riks iegtist no ievades
datiem, ka noteikts 5.4. punkta.

Transportlidzekliem ar APT parnesumu karbu ieslégto parnesumu, ka ari griezes momenta parveidotaja
statusu (aktivs vai neaktivs) norada CAN signali.

5.4. Motora apgriezieni
Motora apgriezienus registré no CAN, OBD vai alternativam mériSanas sisttmam, kas atbilst 2. tabula noteik-
tajam prasibam.

5.5. Dzenosas ass ritenu rotacijas atrums

Dzenosas ass kreisa un laba ritena rotacijas atrumu registré no CAN, OBD vai alternativam meéri§anas
sistémam, kas atbilst 2. tabula noteiktajam prasibam.

5.6. Ventilatora rotacijas atrums

Motora dzesgSanas ventilatoriem bez elektropiedzinas registré ventilatora rotacijas atrumu. Sim nolitkam
izmanto vai nu CAN signalu, vai ari aréju sensoru, kas atbilst 2. tabula noteiktajam prasibam.

Motora dzeséSanas ventilatoriem ar elektropiedzinu stravu un spriegumu registré elektromotora vai invertora
lidzstravas ieejas spailés. No Siem diviem signaliem elektrisko jaudu uz spailes aprékina reizinot un dara
pieejamu ievadei simulacijas rika ka laika nolasitu signalu. Ja ir vairaki motora dzeséSanas ventilatori ar
elektropiedzinu, dara pieejamu elektriskas jaudas summu uz spailem.

5.7. Degvielas mérisanas sistéma

Patéréto degvielu méra transportlidzekll ar mérierici, pamatojoties uz vienu no $adam mérisanas metodém:

— Degvielas masas mériSana. Degvielas mérierice atbilst prasibam par precizitati, kas 2. tabula noteiktas
degvielas masas mériSanas sistémai;

— degvielas tilpuma mériSana, piemérojot degvielas termiskas izplesanas korekciju. Degvielas tilpuma meérie-
rice un degvielas temperatiiras mérierice atbilst prasibam par precizitati, kas 2. tabula noteiktas degvielas
tilpuma meériSanas sistémai. Degvielas tilpuma plasmas izméritas vértibas parveido degvielas masas plisma,
izmantojot $adus vienadojumus:

Ml = Vfuel,i'pi

pi = P
Y14 Bt — to)

kur:

“n

My, ; = degvielas masas pliisma “i” parauga [g/h];
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Po = verifikacijas testa izmantotas degvielas blivums (g/dm’). Blivumu nosaka atbilstosi Regulas (ES) Nr.
5822011 IX pielikumam. Ja verifikacijas testa izmanto dizeldegvielu, B7 standartdegvielam drikst
izmantot ari blivuma intervala vidgjas vértibas atbilstosi Regulas (ES) Nr. 582/2011 IX pielikumam;

to = degvielas temperatiira, kas atbilst standartdegvielas blivumam p, [°C];
Pi = testa degvielas blivums “” parauga [g/dm’];

Vil i = degvielas tilpuma pliisma “” parauga [dm?/h];

t = ‘" parauga izmérita degvielas temperatiira [°C];

B = temperatiiras korekcijas koeficients (0,001 KY).

Dualas degvielas transportlidzekliem degvielas plismu méra katrai no abam degvielam atseviski.

5.8. Transportlidzekla masa

Sada transportlidzekla masas méra, izmantojot aprikojumu, kas atbilst 2. tabula noteiktajam prasibam:
(a) transportlidzekla faktiska masa VTP vajadzibam;
(b) transportlidzekla faktiska masa VTP vajadzibam kopa ar kravnesibu.

5.9. Visparigas prasibas attieciba uz transportlidzekli veiktajiem mérfjumiem, kas noraditi 5.1.-5.8. punkta

Pielikuma 6.1.6. punkta 4. tabula noraditos ievades datus iegiist, veicot mérjjumus. Visus datus registré ar
vismaz 2 Hz frekvenci vai ar aprikojuma razotaja ieteikto frekvenci, izmantojot lielako vértibu.

Simulacijas rika ievades datus var ieglit no dazadiem registratoriem. Griezes momentu un ritenu rotacijas
atrumu registré viena datu ierakstiSanas sistéma. Ja pargjiem signaliem izmanto dazadas datu ierakstiSanas
sistémas, registré vienu tadu kopigu signalu ka transportlidzekla atrums, lai nodroinatu signalu pareizu
sinhronizaciju. Signalu sinhronizacijas rezultata ieglist augstako korelacijas koeficientu kopigajam signalam,
kas registréts, izmantojot dazadus datu registratorus.

Visam izmantotajam mériericém jaatbilst 2. tabula noteiktajam prasibam par precizitati. Aprikojumam, kas 2.
tabula nav uzskaitits, jaatbilst V pielikuma 2. tabula noteiktajam prasibam par precizitati.

2. tabula

Prasibas mériSanas sistémam

MériSanas sistéma Precizitate Kapumlaiks (')

Transportlidzekla masas lidzsvaro- | 50 kg vai —
$ana < 0,5% no maksimalas kalibracijas,
izveloties mazako vértibu

1s

IN

Ritenu rotacijas atrums < 0,5% no nolasjjuma pie atruma
80 km/h
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Meérisanas sistéma

Precizitate

Kapumlaiks (')

Degvielas masas plasma $kidram
degvielam (%)

< 1,0 % no nolasijuma vai
<0,2 % no maksimalas kalibracijas,
izveloties lielako vertibu

Degvielas masas plisma gazveida
degvielam (%)

< 1,0 % no nolasijuma vai
<0,5% no maksimalas kalibracijas,
izveloties lielako vértibu

Degvielas tilpuma meérisanas siste-
ma (%)

< 1,0 % no nolasijuma vai
<0,5% no maksimalas kalibracijas,
izvéloties lielako veértibu

Degvielas temperatiira +1°C <2s
Sensors dzesé$anas ventilatora < 0,4 % no nolasijuma vai <1s
rotacijas atruma mérisanai < 0,2 % no apgriezienu maks. kalib-
racijas, izmantojot lielako vértibu
Spriegums < 2 % no nolasjjuma vai <1s
< 1% no apgriezienu maks. kalibra-
cijas, izmantojot liclako vértibu
Strava < 2 % no nolasijuma vai <1s

< 1% no apgriezienu maks. kalibra-
cijas, izmantojot lielako vértibu

Motora apgriezieni

Ka noteikts V pielikuma.

Transportlidzekliem ar motora stop-startu parbauda, vai ir pareizi
registréti arl motora apgriezieni, kas ir zemaki par brivgaitas apgrie-

zieniem.

Ritena griezes moments

10 kNm kalibracijai (visa kalibre-
Sanas diapazona):
i) nelinearitate (3):
< £40 Nm smagajiem kravas
automobiliem
< +£30 Nm vidgi smagajiem
kravas automobiliem
ii) atkartojamiba (*):
< £20 Nm smagajiem kravas
automobiliem
< £15 Nm vidgi smagajiem
kravas automobiliem
skérstraucgjumi:
< £20 Nm smagajiem kravas
automobiliem
< £15 Nm vid§i smagajiem
kravas automobiliem
(attiecas tikai uz aploces griezes
momenta meériericém)
iv) mérijjuma frekvence: > 20 Hz

iii

=

<0,1s

(") “Kapumlaiks” ir laika starpiba starp 10 % un 90 % no analizatora galiga nolasijuma reakcijas (t90 — t10).
(%) Prasiba par precizitati jaizpilda attieciba uz integralu degvielas plismu 100 mindtés.
() “Nelinearitate” ir maksimala novirze starp izmeritas vértibas vélamajiem un faktiskajiem izejas signala parametriem

konkréta mérfjuma diapazona.

() “Atkartojamiba” ir tuva sakritiba starp vienas un tas pasas izméritas vértibas secigu mérjjumu rezultatiem, kas iegiiti
vienos un tajos pasos mérisanas apstakos.
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Maksimalas kalibracijas vértibas ir maksimalas sagaidamas vértibas visu attiecigas mérianas sistémas izmégi-
najumu laika, reizinatas ar brivi noteiktu koeficientu, kas ir lielaks par 1 un mazaks par vai vienads ar 2.
Griezes momenta mérisanas sistémai maksimalo kalibraciju var ierobezot lidz 10 kNm.

Dualas degvielas motoru gadijuma maksimalas kalibracijas vértibu degvielas masas pliismas vai degvielas
tilpuma meériSanas sistémai nosaka saskana ar V pielikuma 3.5. punktd noteiktajam prasibam. Degvielas
tilpumam maksimalas kalibracijas vértibu nosaka, degvielas masas plismas maksimalas kalibracijas vértibas
dalot ar blivuma vértibu py, kas noteikta saskana ar 5.7. punktu.

Ja izmanto vairak neka vienu skalu, prasiba par precizitati ir jaizpilda, nemot véra visu atsevisko precizitates
veértibu summu.

5.10. Motora griezes moments

Motora griezes momentu registré verifikacijas testéSanas procediras laika, lai izveértétu piesarpotaju emisijas.
Signals atbilst noteikumiem, kas attieciba uz motora griezes momenta signalu noraditi Regulas (ES)
Nr. 582/2011 II pielikuma 1. papildindgjuma 2.2. punkta 1. tabula.

5.11. Piesarnotaju emisijas

Piesarnotdju emisiju méridanai izmanto Regulas (ES) Nr. 582/2011 1I pielikuma 1.—4. papildinajuma noteikto
méraparatiiru un procediiras. Izvértgjot datus, tiek nodrosinatas 6.1.6. punkta 4. tabula noteiktas momentanas
emisijas masas pliismas, ko ievada simulacijas rika.

Pamatojoties uz Siem ievades signaliem, simulacijas riks automatiski aprékina ipatnéjas piesarnotaju emisijas
jaudas vieniba, kas izméritas verifikacijas testa (BSEM), ka noteikts $a pielikuma 1. papildinadjuma B dala. Péc
tam Sos rezultatus automatiski ieraksta simulacijas rika izvades datné saskana ar 8.13.14. punktu. Regula (ES)
Nr. 582/2011 noteiktas papildu prasibas attieciba uz datu izvértéSanu (piem., uz darbu balstitie logi, mainigie
vidgjie logi), testa sakumu un braucienu nepiemeéro.

Verifikacijas testéSanas procediira izturéanas/neizturéSanas kritérijus attieciba uz piesarnotaju emisijam nepie-

mero.
6. Testa procediira
6.1. Transportlidzekla sagatavosana

Transportlidzekli izvélas no sérijveida razojumiem un atlasa, ka noteikts 3. punkta.

6.1.1. levades informacijas un ievades datu verifikacija un datu apstrade

levades datu verifikacijai par pamatu izmanto razotaja uzskaites datni un klientam paredzétas informacijas
datni par atlasito transportlidzekli. Atlasita transportlidzekla identifikacijas numurs ir tads pats ka transpor-
tlidzekla identifikacijas numurs, kas noradits razotaja uzskaites datné un klientam paredzétas informacijas
datne.

Péc tas apstiprinatajas iestades pieprasijuma, kura pieskirusi simulacijas rika izmantoSanas licenci, transpor-
tlidzekla razotajs 15 darba dienu laika iesniedz raZotaja uzskaites datni, ievades informaciju un ievades datus,
kas vajadzigi simulacijas rika izmantoSanai, ka ari sertifikatu par visu attiecigo sastavdalu, atsevisko tehnisko
vienibu vai sistému Ipasibam, kuras saistitas ar CO, emisijam un degvielas patérinu.

6.1.1.1.  Sastavdalu, atsevisku tehnisko vienibu vai sistému un ievades datu un informacijas verifikacija
Transportlidzekli uzstaditajam sastavdalam, atseviskam tehniskam vienibam un sistémam veic $adas parbaudes:
(a) simulacijas rika datu integritate: integritati atbilstosi 9. panta 3. punktam izveidotajai razotaja uzskaites

datnes kriptografiskai kontrolsummai, kas ar kontrolsummas aprékinasanas riku parrékinata verifikacijas
testéSanas procediras laika, verifice, salidzinot to ar kriptografisko kontrolsummu atbilstibas sertifikata;
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(b) dati par transportlidzekli: transportlidzekla identifikacijas numurs, ass konfiguracija, izvélétas paligierices
un jagvarpstas tehnologija, atspéjotie parnesumi saskana ar III pielikuma 6.2. punktu un prasibas attieciba
uz aktivajam aero iericém, ka noteikts VIII pielikuma 3.3.1.5. punkta, atbilst atlasitajam transportlidzeklim;

(c) motora griezes momenta ierobezojumi, kas deklaréti ka ievade simulacijas rika, tiek palauti verifikacijai
VTP, ja tos deklaré attieciba uz jebkuru no 50 % augstako parnesumu (piem., jebkuram 7.-12.
parnesumam parnesumu karba ar 12 parnesumiem) un ja tiek piemérots kads no $adiem gadijumiem:

i) griezes momenta robeza ir deklaréta transportlidzekla limeni saskana ar Il pielikuma 6.1. punkty;

ii) griezes momenta robeza, ir deklaréta parnesumu karbas sastavdalas ievadé saskana ar parametru P157
VI pielikuma 12. papildinajuma 2. tabuld, un ja deklaréta vértiba neparsniedz 90 % no motora maksi-
mala griezes momenta.

Attieciba uz jebkuru griezes momenta robezu, kas paklauta verifikacijai, pierada, ka 99 % procentile no
motora griezes momenta, kas degvielas patérina mérisanas laika registréts attiecigaja parnesuma, parsniedz
deklaréto griezes momenta robezu ne vairak ka par 5 %. Sim noliikam verifikacijas tests aptver drosel-
varsta pilna atvéruma posmus attiecigajos parnesumos. Verifikaciju veic, pamatojoties uz registréto motora
griezes momentu, ka noteikts 5.10. punkta.

Motora griezes momenta ierobezojumu verifikaciju var veikt ari ka atsevisku testu, kas ietver ipasi $im
nolikam paredzétus paatrinajumus pie pilnas slodzes bez citiem ar testa izvertéSanu saistitiem pienaku-
miem;

(d) sastavdalas, atseviskas tehniskas vienibas vai sistémas dati: sertifikacijas numurs un modela tips, kas
noradits ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito ipasibu sertifikata, atbilst atlasitaja transportlidzekli
uzstaditajai sastavdalai, atseviskai tehniskai vienibai vai sistémai;

(e) simulacijas rika ievades datu un ievades informacijas kontrolsumma atbilst kontrolsummai, kas noradita ar
CO, emisijam un degvielas patérinu saistito ipasibu sertifikata attieciba uz $adam sastavdalam, atseviskam
tehniskam vienibam vai sistémam:

(i) motori;

(i) parnesumu karbas;

(ili) griezes momenta parveidotaji;

(iv) griezes momenta parvadiSanas citas sastavdalas;

(v) transmisijas papildu sastavdalas;

(vi) asis;

(vii) virsblives vai piekabes aerodinamiska pretestiba;

(vili) riepas.
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6.1.1.2.  Transportlidzekla masas verifikacija

Ja to pieprasa apstiprinatdja iestade, kas pieskirusi simulacijas rika izmanto$anas licenci, razotja veikto masas
noteiksanu verificé saskana ar Regulas (ES) Nr. 1230/2012 I pielikuma 2. papildindjuma 2. punktu. Ja minéta
verifikacija ir nesekmiga, nosaka korigéto faktisko masu, ka definéts $is regulas IIl pielikuma 2. punkta 4.
apakspunkta.

6.1.1.3.  Veicamas darbibas

Ja tiek konstatetas atskiribas sertifikacijas numura vai viena vai vairaku datnu kriptografiskaja kontrolsumma
saistiba ar 6.1.1.1. punkta e) apakSpunkta 1)-8) punkta uzskaititajam sastavdalam, atseviskam tehniskam
vienibam vai sistémam, visas turpmakajas darbibas nepareizos datus aizstdj ar pareizo ievades datu datni,
kurai veiktas 6.1.1.1. un 6.1.1.2. punkta minétas parbaudes. Tas pats attiecas uz jebkuru citu nepareizu
informaciju, kas noradita 6.1.1.1. punkta b) un ¢) apakspunkta.

Ja razotaja uzskaites datnes un klientam paredzétas informacijas datnes rezultatu verifikacija ir nesekmiga vai
attieciba uz 6.1.1.1. punkta ) apakSpunkta 1)-8) punktd uzskaititajam sastavdalam, atseviskam tehniskam
vienibam vai sisttmam nav pieejama pilniga ievades datu kopa ar pareiziem ar CO, emisijam un degvielas
patérinu saistito ipasibu sertifikatiem, verifikacijas testu beidz un uzskata, ka verifikacijas testéSanas procediiru
attiecigais transportlidzeklis nav izturgjis.

6.1.2. Piestrades posms

Drikst veikt piestradi lidz 15 000 km odometra radjjumam. Ja kada no 6.1.1.1. punkta uzskaititajam sastav-
dalam, atseviskam tehniskajam vienibam vai sisttmam ir bojata, attiecigo sastavdalu, atsevisko technisko
vienibu vai sistému drikst aizstat ar ekvivalentu sastavdalu, atsevisku tehnisku vienibu vai sistému ar tadu
pasu sertifikacijas numuru. Aizstasanas faktu dokumenté testa zinojuma.

Lai nepielautu tadus neparastus apstaklus ka nepareizs ellas uzpildes limenis, aizséréjusi gaisa filtri vai iebi-
vétas diagnostikas sistémas bridindjumi, pirms meérfjumu izdariSanas parbauda visas attiecigas sastavdalas,
atseviskas tehniskds vienibas vai sistémas.

6.1.3. MerieriCu iestatiSana

Visas mérisanas sistémas kalibré atbilstosi aprikojuma raZotaja noradijumiem. Ja $adu noradjumu nav, kalib-
racijai izmanto aprikojuma razotaja ieteikumus.

Péc piestrades posma transportlidzekli apriko ar 5. punkta noteiktajam mériSanas sistémam.

6.1.4. Testa transportlidzekla aprikoSana degvielas patérina mérisanai

6.1.4.1.  Transportlidzekla konfiguracija

Regulas I pielikuma 1. un 2. tabula noteikto transportlidzeklu grupu vilcgjus testé ar jebkada veida puspiekabi,
ja vien var piemeérot turpmak noradito kravnesibu.

Regulas I pielikuma 1. un 2. tabula noteikto transportlidzeklu grupu kravas automobilus ar kravas nodaljjumu
testé ar piekabi, ja ir uzstadits piekabes savienojums. Var izmantot jebkada veida virsbavi vai citu ierici, kurai
var pielikt kravnesibai atbilstosu slodzi, ka noteikts 6.1.4.2. punkta. Virsbaves kravas automobiliem ar kravas
nodalijumu var atkirties no standarta virsbGvém, kas noteiktas VIII pielikuma 4. papildindgjuma 2. punkta.

Regulas I pielikuma 2. tabula noteikto transportlidzeklu grupu autofurgonus testé ar pabeigta vai vairakos
posmos pabeigta transportlidzekla galigo virsbavi.
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6.1.4.2.  Transportlidzekla kravnesiba
Smagajiem kravas automobiliem, sakot no 4. grupas, transportlidzekla kravnesibu iestata ta, lai kopgja testa

masa veidotu vismaz 90 % no konkréta transportlidzekla vai transportlidzeklu sastava maksimalas pielaujamas
masas atbilstigi Direktivai Nr. 96/53/EK (*).

Smagajiem kravas automobiliem, kas pieder 1s, 1., 2. un 3. grupai, un vidéji smagajiem kravas automobiliem
kravnesiba ir diapazona no 55 % lidz 75 % no konkréta transportlidzekla vai transportlidzeklu sastava maksi-
malas atlautas masas atbilstigi Direktivai Nr. 96/53/EK.

6.1.4.3.  Riepu piesiknéSanas spiediens
Riepu piesiknésanas spiedienu iestata atbilstigi razotaja ieteikumam ar maksimalo novirzi lidz 10 %. Veicot

riepu CO, sertifikaciju, puspiekabes riepas drikst at3kirties no standarta riepam, kas noteiktas Regulas (EK)
Nr. 661/2009 II pielikuma B dalas 2. tabula.

6.1.4.4.  Paligiericu iestatjumi
Visus iestatijumus, kas ietekmé paligiericu energijas pieprasijumu, attiecigd gadijuma iestata uz minimalo
pienemamo energijas patérina limeni. Gaisa kondicionétaju izslédz, un kabines ventilaciju iestata uz limeni,
kas ir zem vidéjas masas plismas. Papildu energijas patérétajus, kas nav vajadzigi transportlidzekla darbina-
Sanai, izsledz. Argjas ierices, kas padod energiju uz transportlidzekli, pieméram, argjie akumulatori, ir atlautas
tikai 2. tabula uzskaitito verifikacijas testéSanas procediirai vajadzigo papildu mérieri¢u darbinasanai, bet no
§adam iericém energiju nepadod transportlidzekla aprikojumam, kas biis pieejams, transportlidzekli laizot
tirgd.

6.1.4.5.  Dalinu filtra regeneracija
Dalinu filtra regeneraciju attieciga gadijuma uzsak pirms verifikacijas testa. Pieméro Regulas (ES) Nr. 582/2011

II pielikuma 4.6.10. punktu.

6.1.5. Verifikacijas tests

6.1.5.1.  Marsruta izvéle
Verifikacijas testam izvélétais marSruts atbilst 3. tabula noteiktajam prasibam. Marsruta drikst bat publiski un
privati celi.

6.1.5.2.  Transportlidzekla ieprieksgja sagatavosana

Ir atlauta tikai 6.1.5.3. punkta noteikta iepriek$éja sagatavosana.

6.1.5.3.  Transportlidzekla iesildisana

Pirms degvielas patérina meériSanas sakuma transportlidzekli iesilda, ka noteikts 3. tabula. Verifikacijas testa
izvértéSana iesildiSanas posmu nepem vera.

Pirms iesildisanas parbauda un kalibré PEMS analizatorus atbilstosi Regulas (ES) Nr. 582/2011 1I pielikuma 1.
papildindjuma noteiktajam procedaram.

6.1.5.4.  Griezes momenta mériericu iestatiS$ana uz nulli

Griezes momenta mériericu iestatidanu uz nulli veic $adi:

— apstadina transportlidzekli;
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— ritenus ar uzstaditam iericém pace] ta, lai riteni varétu brivi griezties un griezes momenta sensoram netiktu
pielikts nekads argjs griezes moments;

— griezes momenta mériericu pastiprinatdja radijumu iestata uz nulli. lestatiSanu uz nulli pabeidz mazak
neka 20 mindsu laika.

6.1.5.5.  Degvielas patérina mérisana un piesarnotaju emisijas signalu registréSana

Degvielas patérina mériSanu sak uzreiz péc ritena griezes momenta mériericu iestatiSanas uz nulli, kad trans-
portlidzeklis ir nekustigs. MériSanas laika ar transportlidzekli brauc ta, lai izvairitos no nevajadzigas bremzé-
Sanas, akseleratora pedala spaidiSanas un agresivas brauksanas likumos. Izmanto pilnveidotu vaditajam asis-
tgjosu sistému iestatfjumu, kas aktivéjas automatiski, iesledzot aizdedzi, un parnesumu parslégdanu veic
automatizeta sistéma (AMT vai APT parnesumu karbu gadijuma), un izmanto atrumturi (attieciga gadijuma).
Degvielas patérina mériSanas ilgums ir 3. tabula noteikto pielaizu robezas. Degvielas patérina mériSanu ari
beidz, kad transportlidzeklis ir nekustigs, tiesi pirms tiek mérita griezes momenta mériericu reakcijas novirze.

Ar piesarnotaju emisiju izvertéSanu saistito signalu registréSanu sak velak, kad ir uzsakta degvielas patérina
mériSana, un to beidz kopa ar degvielas patérina mérisanu.

Ka ievadi simulacijas ik nodro$ina visu testa secibu, sakot ar dikstaves posma pédgjo 0,5 s laika soli péc
griezes momenta mériericu iestati¥anas uz nulli un beidzot ar pédéja dikstaves posma pirmo 0,5 s laika soli.

6.1.5.6.  Griezes momenta mérieri¢u reakcijas novirzes mériSana
Uzreiz péc degvielas patérina mériSanas registré griezes momenta mériericu reakcijas novirzi, ko nosaka,
griezes momentu izmérot tados pasos apstaklos ka pie iestatiSanas uz nulli. Ja degvielas patérina mériSana
beidzas pirms apstaSanas novirzes mérisanai, transportlidzekli novirzes mérisanai apstadina 5 minasu laika.

Katras griezes momenta mérierices reakcijas novirzi aprékina, pamatoties uz vidéjo vértibu vismaz 10 sekunzu
intervala.

Uzreiz péc tam veic emisiju mérfjumu verifikaciju saskapa ar procediram, kas noteiktas Regulas (ES)
Nr. 582/2011 II pielikuma 1. papildindjuma 2.7. punkta.

6.1.5.7.  Verifikacijas testa robezZnosacijumi

Deriga verifikacijas testa robeznosacijumi ir noteikti 3.-3.b tabula.

Ja transportlidzeklis iztur verifikacijas testu saskana ar 7.3. punktu, testu uzskata par derigu ari $ados gadi-
jumos:

— nav sasniegtas 1., 2., 6. un 9. parametram noteiktas minimalas vértibas;

— ir parsniegtas 3., 4., 5., .7., 8., 10. un 12. parametram noteiktas maksimalas vertibas;

— ir parsniegtas 7. parametram noteiktds maksimalas vértibas, ja kopgjais testéSanas laiks, kas neietver
dikstavi, parsniedz 80 miniites.
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3. tabula

Deriga verifikacijas testa parametri visam transportlidzeklu grupam

Nr. Parametrs Min. Maks.

1 lesildisana [min] 60

2 Vidgjais atrums iesildi- 70 (Y 100
Sanas laika [km/h]

3 Degvielas patérina 80 120
mérisanas ilgums
[min]

8 Vidéja apkartéja 5°C 30°C
temperatiira

9 Sausa cela virsma 100 %

10 Apsnigusi vai apledo- 0%
jusi cela virsma

11 Marsruta augstums virs 800
jaras limena [m]

12 Nepartrauktas darbibas 3
ilgums brivgaita

nekustigam [mindites]

(") Ja transportlidzekla maksimalais atrums ir mazaks neka 80 km/h, vidgjais atrums iesildi-

Sanas laika parsniedz transportlidzekla maksimalo atrumu minus 10 km/h.

3.a tabula

Deriga verifikacijas testa parametri 4., 5., 9., 10. transportlidzeklu grupai

Nr. Parametrs Min. Maks.

4 Brauksanas  pilsétvidé 2% 8%
attaluma dala

5 BraukSanas arpus 7 % 13 %
pilsétas attaluma dala

6 BraukSanas pa auto- 79 % —
magistrali  attadluma
dala

7 Brivgaitas laika dala 5%

nekustigam
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3.b tabula

Deriga verifikicijas testa parametri attieciba uz citiem smagajiem un vidgji
smagajiem kravas automobiliem

Nr. Parametrs Min. Maks.

4 Brauksanas pilsétvidé 10 % 50 %
attaluma dala

5 Brauksanas arpus 15 % 25%
pilsétas attaluma dala

6 BraukSanas pa auto- 25% —
magistrali  attaluma
dala

7 Brivgaitas laika dala 10 %
nekustigam

Arkartéju satiksmes apstaklu gadijuma verifikacijas testu atkarto.

6.1.6. Datu pazinosana
Verifikacijas testéSanas procediiras laika registrétos datus pazino apstiprinatajai iestadei, kura pieskirusi simu-
lacijas rika izmantosanas licenci, rikojoties, ka aprakstits turpmak.

Registrétos datus pazino nemainigos 2 Hz signalos, ka noteikts 4. tabula. Datus, kas registréti frekvencé, kura
parsniedz 2 Hz, parveido 2 Hz signalos, veicot vidéjosanu laika intervalos ap 2 Hz punktiem. Ja iztverSana
veikta, piem., 10 Hz frekvencé, pirmo 2 Hz punktu nosaka, izmantojot vidéo vértibu no 0,1 lidz 0,5
sekundém, otro punktu — no 0,6 lidz 1,0 sekundei. Katra punkta laika zimogs ir katra punkta pédgjais
laika zimogs, t. i, 0,5, 1,0, 1,5 utt.

4. tabula

Verifikiacijas testa izmérito datu pazinosanas formats simulacijas rikam

Parametrs Meérvieniba levades datu galvene Piezimes
Laika punkts [s] <t>
Transportlidzekla atrums [km/h] <y>
Motora apgriezieni [apgr./min.] <n_eng>
Motora  dzeséSanas ventilatora [apgr./min.] <n_fan> Motora dzesgSanas ventilatoriem
apgriezieni bez elektropiedzinas
Motora dzeséSanas ventilatora [W] <Pel_fan> Motora dzeséSanas ventilatoriem
elektriska jauda ar elektropiedzinu
Kreisa ritena griezes moments [Nm] <tq_wh_left>
Laba ritena griezes moments [Nm] <tq_wh_right>
Kreisa ritena apgriezieni [apgr./min.] <n_wh_left>
Laba ritena apgriezieni [apgr./min.] <n_wh_right>
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Parametrs Meérvieniba levades datu galvene Piezimes
Parnesums [-] <gear> Obligats APT parnesumu karbam
Aktivs griezes momenta parvei- [] <TC_active> 0 = nav aktivs (blokéts); 1 = aktivs
dotajs (atblokeéts); obligats AT

parnesumu karbam, nav batiski
citu veidu parnesumu karbam.

Degvielas pliisma [g/h] <fc_X> Degvielas masas plisma saskana
ar 5.7. punktu ().

Galvené “X” ir degvielas veids
saskana ar §is regulas V pielikuma
7. papildinajuma 2. tabulu, piem.,
“<fc_Diesel CI>".

Dualas degvielas motoru gadijuma
katrai degvielai izveido atsevisku
sleju.

Motora griezes moments [Nm] <tq_eng> Motora griezes moments saskana
ar 5.10. punktu.

CH, masas plisma lg/s] <CH4> Tikai tada gadijuma, ja Sis para-
metrs jaméra saskana ar Regulas
(ES) Nr. 582/2011 II pielikuma
1. papildinajuma 1. punktu.

CO masas plisma lg/s] <CO>

NMHC masas plisma lg/s] <NMHC> Tikai tada gadjjuma, ja Sis para-
metrs jaméra saskana ar Regulas
(ES) Nr. 582/2011 II pielikuma
1. papildinajuma 1. punktu.

NO, masas plisma lg/s] <NOx>

THC masas pliisma lg/s] <THC> Tikai tada gadjjuma, ja Sis para-
metrs jaméra saskand ar Regulas
(ES) Nr. 582/2011 II pielikuma
1. papildinajuma 1. punktu.

PM skaita plisma [#]s] <PN>

CO, masas plisma lg/s]

(1) Degvielas plismas korekciju uz standarta zemako siltumspéu (NCV) automatiski veic simulacijas riks, pamatojoties uz
verifikacijas testd izmantotas degvielas NCV ievadi saskana ar 4.a tabulu.
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Papildus pazino 4.a tabuld noraditos datus. Sos datus ievada tiesi simulacijas rika grafiskaja lietotdja saskarné,
izvertgjot verifikacijas testéSanas procediru.

4.a tabula

Verifikacijas testa iegiito papildu datu pazinoSanas formats simulacijas rikam

Parametrs Meérvieniba Piezimes

Verifikacijas testa izmantotas degvielas zemaka
siltumspéja (NCV), kas noteikta saskana ar V
pielikuma 3.2. punktu.

[zmérita NCV MJ/kg] So ievadi nodrosina visiem degvielas veidiem, t. i.,
arT dizeldegvielas CI motoriem (1).

Dualas degvielas motoru gadijuma norada abu
degvielu vértibas.

Saskana ar 6.1.2. punktu.

Pamatojoties uz 3o ievadi, simulacijas riks korigé
izmérito degvielas patérinu saskapa ar 1. papildi-
najumu.

Piestrades nobraukums [km]

Motora dzeséSanas ventilatora diametrs.
Ventilatora diametrs [mm] S1 ievade nav biitiska motora dzeséSanas ventila-
toriem ar elektropiedzinu.

Griezes momenta mérierices reak- Nm] Griezes momenta meérierices nolasijumu vidéja
. : . L m - -
cijas novirze kreisajam ritenim vertiba saskana ar 6.1.5.6. punktu.
Griezes momenta mérierices reak-
[Nm]

cijas novirze labajam ritenim

(') VTP testa transportlidzekli var darbinat ar tirgii pieejamo dizeldegvielu. At3kiriba no standarta dizeldegvielas (B7) tirgus
degvielas NCV novértéta novirze ir lielaka neka mérfjuma precizitate, nosakot NCV.

7. Testa izveértésana

7.1. levade simulacijas rika

(1) Dara pieejamu 3adu ievadi simulacijas rika: ievades dati un ievades informacija;

(2) razotaja uzskaites datne;

(3) klientam paredzetas informacijas datne;

(4) apstradatie mérjjumu dati saskana ar 4. tabuly;

(5) papildu informacija saskana ar 4.a tabulu.

7.2. Simulacijas rika izpilditie izvértéSanas soli
7.2.1. Datu apstrades procesa verifikacija
Simulacijas riks atkartoti simulé CO, emisijas un degvielas patérinu, pamatojoties uz 7.1. punkta noteikto

ievades informaciju un ievades datiem, un verificé attiecigos rezultatus razotaja uzskaites datné un klientam
paredzétas informacijas datné, ko nodrosina razotajs.

Jebkadu novirzu gadijuma pieméro 23. panta minétos korektivos pasakumus.
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7.2.2. Cypp attiecibas noteiksana
Testa izvértésana izméritas CO, emisijas salidzina ar simulétajam CO, emisijam. Lai veiktu $o salidzingjumu,

simulacijas 1iks aprékina attiecibu starp izméritajam un simulétajam ipatnéam CO, emisijam jaudas vieniba
visa verifikacijas testa attiecigaja brauciena (Cyp), izmantojot $adu vienadojumu:

Z?:l BSFCm_Cyi x CO2;

V1P = ST BGRC s X CO2,
kur:
Cyrp = attieciba starp verifikacijas testéSanas procediira izmeéritajam un simulétajam CO, emisijam
(“Cyrp attieciba”);
n = degvielu skaits (dualas degvielas motoru gadjjuma — 2, pargjos gadijumos — 1);
CO2; = konkréta degvielas veida tipiskais CO, emisijas koeficients (CO, grami uz degvielas gramuy), kas

ieviests simulacijas rika;

BSFC,,.. = Ipatnéjais degvielas patérins jaudas vieniba, kas izmérits un korigéts, nemot vera piestrades posmu,
un aprékinats saskana ar 1. papildinajuma A dalas 2. punktu [g/kWh];

BSFCy,, = Ipatngjais degvielas patérins jaudas vieniba, ko noteicis simulacijas riks saskana ar 1. papildinajuma
A dalas 3. punktu [g/kWh)].

7.3. [zturéSanas/neizturéanas parbaude

Transportlidzeklis ir izturgjis verifikacijas testu, ja Cypp attieciba, kas noteikta saskana ar 7.2.2. punktu, ir
vienada ar vai mazaka par 5. tabula noteikto pielaidi.

Lai veiktu salidzinajumu ar transportlidzekla deklarétajam CO, emisijam atbilstosi 9. pantam, transportlidzekla
verificétas CO, emisijas aprékina $adi:

CO2yified = Cyrp * CO2geiigred
kur:
COyyerified = transportlidzekla verificétas CO, emisijas [g/t-km];
COyectared = transportlidzekla deklarétas CO, emisijas [g[t-km].

Ja pirmais transportlidzeklis parsniedz Cypp pielaides, ar to pasu transportlidzekli drikst veikt vél divus testus
vai péc transportlidzekla raZzotaja pieprasijuma drikst testét vél divus lidzigus transportlidzeklus. Lai izvertétu
5. tabula noradita izturéSanas kritérija sasnieg§anu, izmanto atsevisko Cypp attiecibu vidéjas vértibas no ne
vairak ka trim testiem. Ja iztur€Sanas kritérijs netiek sasniegts, transportlidzeklis nav izturgjis verifikacijas
testéSanas procediru.
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5. tabula

Verifikacijas testa izturé$anas/neizturéSanas kritérijs

Verifikacijas testéSanas procediiras izturéSanas kritérijs Cypp attieciba < 1,075

Ja Cypp attieciba ir mazaka neka 0,925, rezultatus pazino Komisijai papildu analizes veikanai un celona
noteiksanai.

8. ZinoSanas procediiras

Transportlidzekla razotajs sagatavo testa zinojumu par katru testéto transportlidzekli un taja ieklauj vismaz
Sadus verifikacijas testa rezultatus.

8.1. Vispariga informacija

8.1.1. Transportlidzekla razotdja nosaukums un adrese

8.1.2. Montazas ripnicas(-u) adrese(-es)

8.1.3. Transportlidzekla razotaja parstavja nosaukums, adrese, talrupa un faksa numurs un e-pasta adrese
8.1.4. Tips un komercialais apraksts

8.1.5. Transportlidzekla atlases kritériji un ar CO, saistitas sastavdalas (teksts)

8.1.6. Transportlidzekla ipasnieks

8.1.7. Odometra radjjums degvielas patérina mérisanas testa sakuma (km)
8.2. Informacija par transportlidzekli
8.2.1. Transportlidzekla modelis | komercnosaukums

8.2.2. Transportlidzekla identifikacijas numurs (VIN)

8.2.2.1.  Ja tests veikts péc tam, kad pirma transportlidzekla testu beidz, jo ir parsniegtas 7.3. punkta minétas pielaides,
— pirma testéta transportlidzekla identifikacijas numurs (VIN)

8.2.3. Transportlidzekla kategorija (N,, Nj)

8.2.4. Asu konfiguracija

8.2.5. Tehniski pielaujama maksimala masa (t)

8.2.6. Transportlidzeklu grupa

8.2.7. Transportlidzekla korigéta faktiska masa (kg)

8.2.8. Razotaja uzskaites datnes kriptografiska kontrolsumma

8.2.9. Sakabinatu transportlidzek]u kopéjais bruto svars verifikacijas testa (kg)

8.2.10.  Masa nokomplektéta stavokli
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8.3. Motora galvenas specifikacijas
8.3.1. Motora modelis
8.3.2. Motora sertifikacijas numurs
8.3.3. Motora nominala jauda (kW)
8.3.4. Motora tilpums (l)
8.3.5. Motora standartdegvielas veids (dizeldegviela/LPG/CNG...)
8.3.6. Degvielas kartes datnes/dokumenta kontrolsumma
8.4. Parnesumu karbas galvenas specifikacijas
8.4.1. Parnesumu karbas modelis
8.4.2. Parnesumu karbas sertifikacijas numurs
8.4.3. Galvena opcija, ko izmanto zudumu kar$u generéSanai (Option1/Option2|Option3/Standartveértibas)
8.4.4. Parnesumu karbas veids
8.4.5. Parnesumu skaits
8.4.6. Augstaka parnesuma parnesumskaitlis
8.4.7. Léninataja tips
8.4.8. Jagvarpsta (ja/né)
8.4.9. Efektivitates kartes datnes/dokumenta kontrolsumma
8.5. Léninataja galvenas specifikacijas
8.5.1. Léninataja modelis
8.5.2. Léninataja sertifikacijas numurs
8.5.3. Sertifikacijas opcija, ko izmanto zuduma kartes generéSanai (standartvértibas/mérijums)
8.5.4. Léninataja efektivitates kartes datnes/dokumenta kontrolsumma
8.6. Griezes momenta parveidotaja specifikacija
8.6.1. Griezes momenta parveidotaja modelis
8.6.2. Griezes momenta parveidotaja sertifikacijas numurs
8.6.3. Sertifikacijas opcija, ko izmanto zuduma kartes generéSanai (standartvértibas/mérijums)
8.6.4. Efektivitates kartes datnes/dokumenta kontrolsumma
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8.7. Lenka parvada specifikacijas
8.7.1. Lenka parvada modelis
8.7.2. Ass sertifikacijas numurs
8.7.3. Sertifikacijas opcija, ko izmanto zuduma kartes generéSanai (standartvértibas/mérijums)
8.7.4. Lenka parvada parnesumskaitlis
8.7.5. Efektivitates kartes datnes/dokumenta kontrolsumma
8.8. Ass specifikacijas
8.8.1. Ass modelis
8.8.2. Ass sertifikacijas numurs
8.8.3. Sertifikacijas opcija, ko izmanto zuduma kartes generéSanai (standartvértibas/mérijums)
8.8.4. Ass tips (piem., standarta viena dzeno$a ass)
8.8.5. Ass parnesumskaitlis
8.8.6. Efektivitates kartes datnes/dokumenta kontrolsumma
8.9. Aerodinamika
8.9.1. Modelis
8.9.2. Sertifikacijas opcija, ko izmanto CdxA generéSanai (standartvértibas/mérijums)
8.9.3. CdxA sertifikacijas numurs (attieciga gadjjuma)
8.9.4. CdxA vértiba
8.9.5. Efektivitates kartes datnes/dokumenta kontrolsumma
8.10. Riepu galvenas specifikacijas
8.10.1.  Visu asu riepu sertifikacijas numuri
8.10.2.  Visu asu riepu Ipatnéjais rites pretestibas koeficients
8.11. Paligiericu galvenas specifikacijas
8.11.1.  Motora dzes€Sanas ventilatora tehnologija
8.11.1.1. Motora dzesé$anas ventilatora diametrs
8.11.2.  Stires iekartas stikpa tehnologija
8.11.3.  Elektrosistémas tehnologija
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8.11.4.  Pneimatiskas sistémas tehnologija
8.12. Testa apstakli
8.12.1.  Transportlidzekla faktiska masa VTP vajadzibam (kg)
8.12.2.  Transportlidzekla faktiska masa VTP vajadzibam kopa ar kravnesibu (kg)
8.12.3.  lesildiSanas laiks (mindites)
8.12.4.  Vidgjais atrums iesildisanas laika (km/h)
8.12.5.  Degvielas patérina mérianas ilgums (miniites)
8.12.6.  Brauksanas pilsétvide attaluma dala (%)
8.12.7.  Brauksanas arpus pilsétas attadluma dala (%)
8.12.8.  Brauk3anas pa automagistrali attaluma dala (%)
8.12.9.  Brivgaitas laika dala nekustigam (%)
8.12.10. Vidégja apkartéja temperatira (°C)
8.12.11. Cela virsmas stavoklis (sausa, slapja, sniegs, ledus, cits (noradit))
8.12.12. Marsruta maksimalais augstums virs jiras limepa (m)
8.12.13. Nepartrauktas darbibas maksimalais ilgums brivgaita nekustigam (mindites)
8.13. Verifikacijas testa rezultati
8.13.1.  Ventilatora vidéja jauda, kas verifikacijas testam aprékinata ar simulacijas riku (kW)
8.13.2.  Porzitivais ritenu darbs verifikacijas testa, kas aprékinats ar simulacijas riku (kWh)
8.13.3.  Izmeéritais pozitivais ritenu darbs verifikacijas testa (kWh)
8.13.4.  Verifikacijas testa izmantotas(-o) degvielas(-u) NCV (M]/kg)
8.13.5.  Verifikacijas testa izmérita degvielas patérina vértiba(-as) (g/kWh)
8.13.5.1. Verifikacijas testa izmérito CO, emisiju vertiba(-as) (g/kWh)
8.13.6.  Verifikacijas testa izmérita degviclas patérina korigéta(-as) vertiba(-as) (g/kWh)
8.13.6.1. Verifikacijas testa izmérito CO, emisiju korigéta(-as) vertiba(-as) (g/kWh)
8.13.7.  Verifikacijas testa simuléta degvielas patérina vértiba(-as) (g/kWh)
8.13.7.1. Verifikacijas testa simuléto CO, emisiju vértiba(-as) (g/kWh)
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8.13.8.  Verifikacijas testa simulétais degvielas patérins (g/kWh)
8.13.8.1. Verifikacijas testa simulétas CO, emisijas (g/kWh)

8.13.9.  Ekspluatacijas profils (talie parvadajumi | talie parvadajumi (EMS) | regionalie | regionalie (EMS) | pilsétvide |
municipalie | bavnieciba)

8.13.10. Transportlidzekla verificétas CO, emisijas (g/tkm)
8.13.11. Transportlidzekla deklarétas CO, emisijas (g/tkm)
8.13.12.  Attieciba starp verifikacijas testéSanas procediira izmérito un simuléto degvielas patérinu (Cypyp) ()
8.13.13.  Verifikacijas tests izturéts (ja/né)

8.13.14. Piesarnotaju emisijas verifikacijas testa

8.13.14.1. CO (mg/kWh)

8.13.14.2. THC (**) (mg/kWh)

8.13.14.3. NMHC (**%) (mg/kWh)

8.13.14.4. CH, (*** (mg/kWh)

8.13.14.5. NO, (mg/kWh)

8.13.14.6. PM skaits (#[kWh)

8.13.14.7. Pozitivais motora darbs (kWh)

8.14. Programmatiira un informacija lietotdjam

8.14.1.  Simulacijas rika versija (X.X.X)

8.14.2.  Simulacijas datums un laiks

8.15. levade simulacijas rika, ka noteikts 7.1. punkta
8.16. Simulacijas izvades dati

8.16.1.  Apkopotie simulacijas rezultati

Ar komatu atdalito vértibu datne, kurai ir tads pats nosaukums ka darba datnei un paplasinajums “vsum” un
kas ietver simuléta verifikacijas testa apkopotos rezultatus, ko simulacijas riks generéjis sava grafiska lietotaja
saskarnes (GUI) versija (“sum exec datu datne”).

8.16.2.  Laika nolasitie simulacijas rezultati

Ar komatu atdalito vertibu datne, kuras nosaukuma ir VIN, mérjjumu datu datnes nosaukums un paplasina-
jums “vmod” un kas satur laika nolasitos simuléta verifikacijas testa rezultatus, ko simulacijas riks genergjis
sava grafiska lietotaja saskarnes (GUI) versija (“mod datu datne”).
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1. papildinajums

Galvenie izvértésanas soli un vienadojumi, ko verifikacijas testéSanas procediiras simulacija izmanto
simulacijas riks

Saja papildinajuma ir aprakstiti galvenie izvértéSanas soli un to pamati esosie vienadojumi, ko verifikacijas testéSanas
procediiras simulacija izmanto simulacijas riks.

A DALA. Cypp koeficienta noteiksana

Lai noteiktu 7.2.2. punkta aprakstito Cypp koeficientu, pieméro turpmak noraditas aprékinu procediras.
1. Ritena jaudas aprékinasana

Griezes momenta datus, kas nolasiti no apstradatajiem meérjjumu datiem saskana ar 4. tabulu, saistiba ar griezes
momenta mérierices reakcijas novirzi korigé adi:

Tcorvfi(t) = Ti(t) - Tdnﬁfi ' m
Tend — Ustart
kur:
i = indekss, kas apzimé dzenosas ass kreiso vai labo riteni;
Teorr = griezes momenta signals, kas korigéts, nemot vera reakcijas novirzi [Nm];
T = griezes momenta signals pirms korekcijas veikSanas saistiba ar reakcijas novirzi [Nm];

Tair = griezes momenta meérierices reakcijas novirze, kas registréta reakcijas novirzes parbaudé verifikacijas testa
beigas [Nm];

t = laika punkts [s];
tyae = pirmais laika zimogs apstradatajos mérjjumu datos saskana ar 4. tabulu [s];
teng = pedEjais laika zimogs apstradatajos meérjjumu datos saskapa ar 4. tabulu [s].

Ritena jaudu aprékina, pamatojoties uz korigéto ritena griezes momentu un ritena rotacijas atrumu:

2-m- Myyheel—i(t) * Tcon'fi(t)

Fobea-it)) = 60000
kur:
i = indekss, kas apzimé dzenosas ass kreiso vai labo riteni;
t = laika punkts [s];
Pyhee = ritena jauda [kW];

Nyheel = fitena rotacijas atrums [apgr./min.];

orr = griezes momenta signals, kas korigéts, nemot véra reakcijas novirzi [Nm].
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Péc tam aprékina kopgjo ritenu jaudu, saskaitot kreisa un laba ritena jaudu:

2
Pyheel(t) = prheel—i(t)
i=1

2. Izmérita patnéja degvielas patérina jaudas vieniba (FC,,_) noteikSana

Rezultatu “lpatnéjam degvielas patérinpam jaudas vieniba, kas izmérits un korigéts, nemot véra piestrades posmu”
(BSFC,,,_.), ka noteikts 7.2.2. punkta, simulacijas riks aprékina atbilstosi turpmak aprakstitajam.

Pirmaja soli neapstradato vértibu izméritajam ipatnéjam degvielas patérinam jaudas vieniba verifikacijas testa BSFC,,
aprékina $adi:

tend
BSFC,, — t:tnart FCrn(y) - At
theel,pos.m

kur:

BSEC,, = neapstradata vértiba izméritajam Ipatnéjam degvielas patérinam jaudas vieniba verifikacijas testa
[g/kWh];

FCpy = momentana degvielas masas pliisma, kas izmerita verifikacijas testa [g/s];

At = laika pieauguma intervals = 0,5 [s];

Wiheelposm = Pozitivais ritenu darbs, kas izmérits verifikacijas testa [kWh].

tez"" max (Pypee(r), 0) - At

theel,pas,m = 3600

Cstart

Otraja soli vértibu BSFC,, korigé, nemot véra verifikacijas testa izmantotas degvielas zemako siltumspéu (NCV), un
iegiist vertibu BSFC,, o

BSFCp o = BSFC, - ey meds
e " NCVstd
kur:
BSFC,, cory = izmérita patnéja degvielas patérina jaudas vieniba vertiba verifikacijas testa, korigéta un nemot véra NCV
ietekmi [g/kWh];
NCV,.os = verifikicijas testa izmantotas degvielas NCV, kas noteikta atbilstosi V pielikuma 3.2. punktam [M]/kg];
NCVyy = standarta NCV saskana ar V pielikuma 5.4.3.1. punkta 5. tabulu [M]/kg].

So korekciju pieméro visiem degvielas veidiem, t. i., arf dizeldegvielas CI motoriem (sk. 2. zemsvitras piezimi 4.a
tabula).
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Tresaja soli veic korekciju, nemot véra piestrades posmu:

1—ef
BSFCpy_c = BSFCpy corr - min(1, (ef + mileage - 5 50)) [g/kWh],
kur:
BSFC,,. = Ipatnéjais degvielas patérin$ jaudas vieniba, kas izmérits un korigéts, nemot véra piestrades posmu;
ef = evolicijas koeficients, kas ir 0,98;
mileage = piestrades nobraukums [km].

Dualas degvielas transportlidzek]u gadijuma visus tris izvértésanas solus abam degvielam veic atseviski.
3. Ar simulacijas riku simuléta Ipatnéja degvielas patérina jaudas vieniba (BSFCg;,,) noteiksana

Simulacijas rika verifikacijas testa reZima izmérito ritena jaudu izmanto ka ievadi apgrieztas simulacijas algoritma.
Verifikacijas testda izmantotos parnesumus nosaka, aprékinot motora apgriezienus katra parnesuma pie izmérita trans-
portlidzekla atruma un izvéloties to parnesumu, kura nodrosinatie motora apgriezieni ir vistuvakie izméritajiem. APT
parnesumu karbam, kad tam ir aktivs griezes momenta parveidotajs, izmanto faktisko parnesuma signalu, kas iegiits
meérfjuma.

Ass parnesuma, lenka parvada, léninataju, parnesumu karbu un PTO zudumu modelus pieméro lidzigi ka simulacijas
rika deklaréSanas rezima.

Attieciba uz tadu paligiericu jaudas pieprasjumu, ka stiires iekartas stiknis, pneimatiska sistéma, elektrosistéma un
HVAC sistéma, pieméro atkariba no tehnologijas simulacijas 1ika ieviestas tipiskas vertibas. Lai aprékinatu motora
dzeseSanas ventilatora jaudas pieprasjumu, izmanto $adas formulas.

a) gadijums — motora dzeséSanas ventilatori bez elektropiedzinas:

Nfan(r) 3 Dgan ®
P n =l (_) . (—>
fa) = € ( Q2 a3

kur:

P, = motora dzeséSanas ventilatora jaudas pieprasijums [kW];
t = laika punkts [s];

ng, = izmeéritais ventilatora rotacijas atrums [apgr./min.];

Dy, = ventilatora diametrs [mm];

C1 = 7,32 kW;

C2 = 1200 apgr./min;

C3

810 mm.
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b) gadijums — motora dzeséSanas ventilatori ar elektropiedzinu:
Phang = Peiry - 1,05

Pr,, = motora dzesESanas ventilatora jaudas pieprasijums [kW];

-
1

laika punkts [s];

p

el elektriska jauda uz motora dzeséanas ventilatora(-u) spailém, kas izmérita saskana ar 5.6.1. punktu.

Transportlidzekliem, kuriem verifikacijas testa laika notiek motora stop-starts, piemérotas korekcijas attieciba uz
paligieri¢u jaudas pieprasjumu un energiju motora atkartotai iedarbinasanai ir lidzigas tam, kuras pieméro simulacijas
rika pazino$anas reZima.

Motoru momentana degvielas patérina FCgp( simulaciju katra 0,5 sekunzu laika intervala veic sadi:

— veic interpolaciju no motora degvielas kartes, izmantojot izméritos motora apgriezienus un no apgriezta aprékina
ieglito motora griezes momentu, ieskaitot motora rotacijas inerci, kas aprékinata, pamatojoties uz izméritajiem
motora apgriezieniem;

— iepriek§ noteiktais motora griezes momenta pieprasjums attiecas tikai uz sertificétdm motora pilnas slodzes
spéjam. Attieciba uz minétajiem laika intervaliem apgrieztaja simulacija attiecigi samazina ritena jaudu. Aprékinot

BSFCy;p,, ka noradits turpmak, nem véra s simulétas ritena jaudas trasgjumu (Pypeel sim(y);

— pieméro WHTC korekcijas koeficientu, kas atbilst pilsétas, arpuspilsétas un automagistrales pieskirumam, pamato-
joties uz 2. punkta 8.-10. apak$punkta dotajam definicijam un izmérito transportlidzekla atrumu.

Simulacijas rika aprékinato ipatnéjo degvielas patérinu jaudas vieniba BSFC ., ko 7.2.2. punkta izmanto Cypp koefi-
cienta aprékinasanai, aprekina $adi:

( E:ttﬁt chim(t) : At) + FCES&corr

BSFCim = Wosheel pos,sim
kur:
BSFCg, = ipatnéjais degvielas patérins jaudas vieniba, ko simulacijas riks noteicis verifikacijas testam [g/kWh];
t = laika punkts [s];
FCypm = motoru momentanais degvielas patérins [g/s];
At = laika pieauguma intervals = 0,5 [s];
FCess corr = degvielas patérina korekcija attieciba uz paligiericu jaudas pieprasjjumu motora stop-starta (ESS)
rezultata, ko pieméro simulacijas rika pazinosanas rezima [g];
Wiheelpossim = PoZitivais ritenu darbs, ko simulacijas riks noteicis verifikacijas testam [g/kWh];

Wosheel pos sim = 3600 - fs

Ltart

fs

simulacijas atrums = 2 [Hz][;

p

wheelsim = verifikacijas testam simuléta ritena jauda [kW].

Dualas degvielas motoru gadijuma BSFCg;, ;; nosaka katrai degvielai atseviski.
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B DALA. Ipatngjo piesarnotaju emisiju jaudas vieniba noteiksana

Motora jaudu aprékina no motora apgriezienu un motora griezes momenta izméritajiem signaliem $adi:

- 2-m- Neng(1) Tengjm(t)

P =
eng,m(t) 60000
kur:
Pengm = verifikacijas testa izmérita motora jauda [kW];
t = laika punkts [s];
Neng = izméritie motora apgriezieni [apgr./min.];
Teng = izméritais motora griezes moments [Nm].

Verifikacijas testa izmeérito pozitivo motora darbu aprékina $adi:

Len
4, max (Peng,m(t)v 0)
Weng,pos,m = T aznn . L

[SIBH 3600 .f:g
Wengposm = Ppozitivais motora darbs, kas izmérits verifikacijas testa [kWh;
fs = iztverSanas frekvence = 2 [Hz];
totart = pirmais laika zimogs apstradatajos mérfjumu datos saskana ar 4. tabulu [s];
tend = peédgjais laika zimogs apstradatajos mérjjumu datos saskana ar 4. tabulu [s].

Verifikacijas testa izmeritas Ipatnéjas piesarnotaju emisijas jaudas vieniba BSEM aprékina 3adi:

tend
Lo S M)
Weng,pasﬁm - fs

kur:
BSEM = verifikacijas testa izméritas Ipatnéjas piesarnotaju emisijas jaudas vieniba [g/kWh];

EM

momentana piesarnotaju emisiju masas plisma, kas izmérita verifikacijas testa [g/s].

(*) Padomes Direktiva 96/53/EK (1996. gada 25.jilijs), ar kuru paredz noteiktu Kopiena izmantotu transportlidzeklu maksimalos
pielaujamos gabaritus iek§zemes un starptautiskaja satiksmg, ka ari $o transportlidzeklu maksimalo pielaujamo svaru starptautiskaja
satiksmé (OV L 235, 17.9.1996., 59. Ipp.).

(**) Tikai tada gadijuma, ja Sis parametrs jaméra saskana ar Regulas (ES) Nr. 582/2011 II pielikuma 1. papildindjuma 1. punktu.
(***) Dzirkstelaizdedzes motoriem.”.
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XII PIELIKUMS
“X.b PIELIKUMS

ELEKTRISKA SPEKA PARVADA SASTAVDALU SERTIFIKACIJA

1. levads

Saja pielikuma aprakstitajas sastavdalu testa procediiras iegfist simulacijas rikam vajadzigos ievades datus, kas
attiecas uz elektromasinu sisttmam, IEPC, 1. tipa IHPC, akumulatoru bateriju sisttmam un kondensatoru
sistémam.

2. Definicijas un saisinajumi
Saja pielikuma pieméro $adas definicijas:

(1)  “akumulatoru baterijas vadibas bloks” jeb “BCU” ir elektroniska ierice, kas vada, parvalda, nosaka vai
aprékina akumulatoru baterijas sistémas elektriskas un termiskas funkcijas un nodrosina sazinu starp
akumulatoru baterijas sistému vai akumulatoru bateriju komplektu, vai akumulatoru bateriju komplekta
dalu un citiem transportlidzekla kontrolleriem;

(2)  “akumulatoru bateriju komplekts” ir REESS (atkartoti uzladgjama elektroenergijas akumulésanas sistéma),
kura ietilpst sekundarie akumulatori vai sekundaro akumulatoru bloki, kas parasti ir savienoti ar akumu-
latoru elektroniku, energoapgades kédém un stravas parslodzes izslégSanas ierici, ieskaitot elektriskos
starpsavienojumus un saskarnes argjam sistémam (argjo sistému pieméri ir termiskas kondicionésanas,
augstsprieguma un zemsprieguma paligiericu un sakaru sistémas);

(3)  “akumulatoru bateriju sistéma” ir REESS, ko veido sekundaro akumulatoru bloki vai akumulatoru bateriju
komplekts(-i), ka arT elektriskas kédes, elektronika, saskarnes argjam sistémam (piem., termiskas kondi-
cionéSanas sistémai), BCU un kontaktori;

(4)  “reprezentgjosa akumulatoru baterijas apakssistéma” ir akumulatoru baterijas sistémas apakssistéma, ko
veido vai nu sekundaro akumulatoru bloki, vai akumulatoru bateriju komplekts(-i) virknes un/vai paraléla
konfiguracija ar elektriskajam kédém, termiskas kondicionésanas sistémas saskarném, vadibas blokiem un
akumulatoru elektroniku;

(5) “akumulators” ir akumulatoru baterijas funkcionala pamatvieniba, ko veido plates, elektrolits, konteiners,
spailes un parasti ari separatori un kas ir avots elektroenergijai, kuru iegiist, tiesi parveidojot kimisko
energiju;

(6)  “akumulatoru elektronika” ir elektroniska ierice, kas vac un, iesp&jams, parrauga akumulatoru, akumula-
toru bloku, kondensatoru vai kondensatoru bloku termisko vai elektrisko Ipasibu datus un kura ir
elektronika vajadziga lidzsvara nodro$inasanai starp akumulatoriem vai kondensatoriem;

(7)  “sekundarais akumulators” ir akumulators, kas konstruéts elektriskai atkartotai uzladei atgriezeniskas
kimiskas reakcijas cela;

(8)  “kondensators” ir ierice elektroenergijas akumulésanai, ko nodrosina elektrostatiskas divslanu kapacitates
un elektrokimiskas pseidokapacitates iedarbiba elektrokimiskaja elementd;

(9)  “kondensatora elements” ir kondensatora funkcionala pamatvieniba, ko veido elektrodu bloks, elektrolits,
konteiners, spailes un parasti ari separatori;

(10) “kondensatora vadibas bloks” jeb “CCU” ir elektroniska ierice, kas vada, parvalda, nosaka vai aprékina
kondensatoru sistémas elektriskas un termiskas funkcijas un nodrosina sazinu starp kondensatoru
sistému vai kondensatoru komplektu, vai kondensatoru komplekta dalu un citiem transportlidzekla
kontrolleriem;

(11) “kondensatoru komplekts” ir REESS, kura ietilpst kondensatora elementi vai kondensatora elementu
bloki, kas parasti ir savienoti ar kondensatora elementu elektroniku, energoapgades kedem un stravas
parslodzes izslégsanas iericeém, ieskaitot elektriskos starpsavienojumus, saskarnes argjam sistémam un
CCU. Argjo sistému piemeri ir termiskas kondicionésanas, augstsprieguma un zemsprieguma paligiericu
un sakaru sistémas;
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(12) “kondensatoru sistéma” ir REESS, kura ietilpst kondensatora elementi vai kondensatora elementu bloki,
vai kondensatoru komplekts(-i), ka ari elektriskas kédes, elektronika, saskarnes argjam sistémam (piem.,
termiskas kondicioné$anas sistémai), CCU un kontaktori;

(13) “reprezentgjosa kondensatoru apakssistéma” ir kondensatoru sistémas apakssistéma, ko veido vai nu
kondensatora elementu bloki, vai kondensatoru komplekts(-i) seriala un/vai paraléla konfiguracija ar
elektriskajam kédém, termiskas kondicionéSanas sistémas saskarném, vadibas blokiem un kondensatora
elementu elektroniku;

(14) “nC” ir strava, kas n reizes parsniedz vienas stundas izlades jaudu un ir izteikta ampéros (t. i., strava,
kurai vajadzigas 1/n stundas, lai pilniba uzladétu vai izladetu testéto ierici, pamatojoties uz nominalo
kapacitati);

(15) “bezpakapju variators” jeb “CVT” ir automatiska parnesumu karba, kur parnesumskaitli var nemanami
mainities neierobezota diapazona;

(16) “diferencialis” ir ierice, kas sadala griezes momentu starp divam pusém, piem., kreisas un labas puses
ritepiem, vienlaikus laujot $im varpstam griezties ar dazadiem apgriezieniem. Griezes momenta sadali-
Sanas funkciju var ietekmét vai deaktivizét diferencidla bremzéSanas vai blokésanas ierice (ja tada ir);

(17) “diferenciala parnesumskaitlis” ir diferenciala ieejas apgriezienu (virziena uz galveno spekiekartas energijas
parveidotaju) attieciba pret diferenciala izejas apgriezieniem (virziena uz dzenoSajiem riteniem), abam
iferenciala izejas varpstam rotéjot ar vienadiem apgriezieniem;
difi la izejas t t§jot d VA

(18) “transmisija” ir spéka parvada savienotie elementi mehaniskas energijas parvadei starp spekiekartas ener-
gijas parveidotaju(-iem) un riteniem;

(19) “elektromasina” (EM) ir energijas parveidotdjs, kas transformé elektroenergiju mehaniskaja energija un
otradi;

(20) “elektromasinas sistéma” ir transportlidzekli uzstaditu elektriska spéka parvada sastavdalu kombinacija, ko
veido elektromasina, invertors un elektroniskais(-ie) vadibas bloks(-i), ieskaitot savienojumus un saskarnes
aréjam sistémam;

(21) “elektromasinas veids” ir a) asinhronma$ina (ASM), b) ierosmes sinhronmasina (ESM), c) pastavigo
magnétu sinhronmasina (PSM) vai d) reaktiva masina (RM);

(22) “ASM” ir asinhronas elektromasinas veids, kura griezes momenta radiSanai vajadzigo elektrisko stravu
rotora ieglist ar elektromagnétisko indukciju no statora tinuma magnétiska lauka;

(23) “ESM” ir sinhronas ierosmes elektromasinas veids, kur uz statora ir daudzfazu mainstravas elektromag-
néti, kas rada magnétisko lauku, kur§ roté sinhroni ar linijas stravas svarstibam. lerosinasanai ir vajadziga
lidzstravas padeve rotoram;

(24) “PSM” ir pastavigo magnétu sinhronas elektromasinas veids, kur uz statora ir daudzfazu mainstravas
elektromagnéti, kas rada magnétisko lauku, kur§ roté sinhroni ar linijas stravas svarstibam. Térauda
rotora iebiivétie pastavigie magnéti rada pastavigu magnétisko lauku;

(25) “RM” ir reaktivas elektromasinas veids, kur uz statora ir daudzfazu mainstravas elektromagnéti, kas rada
magnétisko lauku, kurs roté sinhroni ar linijas stravas svarstibam. Ta inducé nepastavigus magnétiskos
polus feromagnétiskaja rotora, kam nav neviena tinuma. Ta rada griezes momentu, izmantojot magné-
tisko pretestibu;

(26) “korpuss” ir integréta sastavdalas struktiiras dala, kas ietver iek$€jas vienibas un nodrosina aizsardzibu
pret tieSu pieskarSanos no jebkura piekluves virziena;

”

(27) “energijas parveidotajs” ir sistéma, kur izvaditas energijas veids atskiras no pievaditas energijas veida;
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(28) “spekiekartas energijas parveidotajs” ir spéka parvada energijas parveidotajs, kas nav periféra ierice un
kura izvadito energiju tiesi vai netie$i izmanto transportlidzekla darbinasanas nolika;

(29) “spekiekartas energijas parveidotaja kategorija” ir i) ickSdedzes motors, ii) elektromasina vai iii) degvielas
elements;

(30) “energijas akumuléanas sistéma” ir sistéma, kas akumulé energiju un atbrivo tadu pasu energijas veidu,
kads tika pievadits;

(31) “spekiekartas energijas akumulésanas sistema” ir spéka parvada energijas akumuléSanas sistéma, kas nav
periféra ierice un kuras izvadito energiju tiesi vai netiesi izmanto transportlidzekla darbinasanas nolika;

(32) “spekiekartas energijas akumuléSanas sistémas kategorija” ir i) degvielas uzglabasanas sistéma, ii) atkartoti
uzladgjama elektroenergijas akumuléSanas sistéma (REESS) vai iii) atkartoti uzladéjama mehaniskas ener-
gijas uzglabasanas sistéma;

(33) “energijas veids” ir i) elektroenergija, ii) mehaniska energija vai iii) kimiska energija (ieskaitot degvielas);

(34) “degvielas uzglabasanas sistema” ir spéekiekartas energijas uzglabasanas sistéma, kas glaba kimisko ener-
¢giju ka skidro vai gazveida degvielu;

(35) “parnesumu karba” ir ierice, kas maina griezes momentu un atrumu ar katram parnesumam noteiktiem
fiksétiem parnesumskaitliem un kas var ietvert ari parsledzamu parnesumu funkcionalitati;

(36) “parnesumu skaits” ir dazadu kustibai uz prieksu parsledzamu parnesumu identifikators parnesumu karba
ar konkrétiem parnesumskaitliem. parslédzamajam parnesumam ar augstako parnesumskaitli pieskir
skaitli 1. Identifikacijas numuru katram parnesumam palielina par vienu vienibu parnesumskaitlu dilstosa
seciba;

(37) “parnesumskaitlis” ir parnesumskaitlis kustibai uz prieksu, kas izteikts ka ieejas varpstas apgriezienu
(virziena uz galveno spékiekartas energijas parveidotdju) attieciba pret izejas varpstas apgriezieniem
(virziena uz dzenoSajiem riteniem) bez izslides;

(38) “lielas energijas akumulatoru bateriju sistéma” jeb “HEBS” ir akumulatoru bateriju sistéma vai reprezen-
tgjosa akumulatoru bateriju apakssistéma, kur skaitliska attieciba starp maksimalo izlades stravu (izteiktu
A), ko pie 50 % SOC saskana ar 5.4.2.3.2. punktu deklargjis sastavdalas razotajs, un nominalo elektriskas
izlades jaudu (izteiktu Ah) pie 1C izlades atruma RT ir mazaka neka 10;

(39) “lieljaudas akumulatoru bateriju sistéma” jeb “HPBS” ir akumulatoru bateriju sistéma vai reprezentéjosa
akumulatoru baterijas apakssistéma, kur skaitliska attieciba starp maksimalo izlades stravu (izteiktu A), ko
pie 50 % SOC saskana ar 5.4.2.3.2. punktu deklargjis sastavdalas razotajs, un nominalo elektriskas izlades
jaudu (izteiktu Ah) pie 1C izlades atruma RT ir 10 vai liclaka;

(40) “integréta elektriska speka parvada sastavdala” jeb “IEPC” ir kombinéta sistéma, ko veido elektromasinas
sistéma ar viena vai vairaku atrumu parnesumu karbas, diferenciala vai abu funkcionalitati un kurai ir
raksturiga vismaz viena no $adam Ipasibam:

— vismaz divam sastavdalam kopigs korpuss;

— vismaz divam sastavdalam kopigs ellosanas kontirs;

— vismaz divam sastavdalam kopigs dzeséSanas kontirs;

— vismaz divam sastavdalam kopigs elektriskais savienojums.
Turklat IEPC atbilst $adiem kritérijiem:

— tai ir tikai izejas varpsta(-as) virziena uz transportlidzekla dzenosajiem riteniem un nav ieejas varp-
stas(-u), lai sistéma ievaditu dzeno$o momentu;
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— ja IEPC sastava ir vairak neka viena elektromasinas sistéma, visos izméginajumos, kas tiek veikti
saskana ar $o pielikumu, visas elektromasinas ir savienotas ar vienu lidzstravas baroSanas avotu;

— ja ir ieklauta vairaku atrumu parnesumu karbas funkcionalitate, ir tikai diskrétas parnesuma pakapes;

(41) “IEPC konstrukcijas tipa ritena elektromotors” ir IEPC ar vienu izejas varpstu vai divam izejas varpstam,
kas tie$i savienotas ar ritena rumbu(-am); $aja pielikuma izskir divas konfiguracijas:

— konfiguracija “L": vienas izejas varpstas gadijuma viena un ta pati sastavdala ir simetriski uzstadita
divreiz (t. i, viena sastavdala transportlidzekla kreisaja pusé un otra labaja pusé viena un taja pasa
ritena pozicija garenvirziena);

— konfiguracija “T”: divu izejas varpstu gadijuma ir uzstadita tikai viena sastavdala ar vienu izejas
varpstu, kas pievienota transportlidzekla kreisaja pusé, un otru izejas varpstu, kas pievienota labaja

pusé viena un taja pasa ritena pozicija garenvirziena;

(42) “integréta hibridelektriska transportlidzekla spéka parvada 1. tipa sastavdala” jeb “1. tipa IHPC” ir kombi-
néta sistéma, ko veido vairakas elektromasinu sistémas ar vairaku atrumu parnesumu karbas funkciona-
litati un kurai ir raksturigs visam sastavdalam kopigs korpuss un vismaz viena no $adam ipasibam:

— vismaz divam sastavdalam kopigs ellosanas kontirs;

— vismaz divam sastavdalam kopigs dzeséSanas kontiirs;

— vismaz divam sastavdalam kopigs elektriskais savienojums.
Turklat 1. tipa IHPC atbilst $adiem kritérijiem:

— tai ir tikai viena ieejas varpsta, lai sistéma ievaditu dzenoSo griezes momentu, un tikai viena izejas
varpsta virziena uz transportlidzekla dzenosajiem riteniem;

— visos izméginajumos, kas tiek veikti saskapa ar So pielikumu, izmanto tikai diskrétas parnesuma
pakapes;

— ta lauj darbinat spéka parvadu ka paralélu hibridu (vismaz viena konkréta re7zima, ko izmanto visos
izméginajumos, kas tiek veikti saskana ar $o pielikumuy);

— jabiit iespéjai to testét parnesumu karbas testa atbilstosi VI pielikumam ar atvienotu elektroapgadi
saskana ar 4.4.1.2. punkta b) apak$punktu;

— visos izméginajumos, kas tiek veikti saskana ar So pielikumu, visas elektromasinas ir savienotas ar
vienu lidzstravas barosanas avotu;

— visos izméginajumos, kas tiek veikti saskana ar $o pielikumu, 1. tipa IHPC sastava eso$o parnesumu
karbu neizmanto ka CVT;

— hidrodinamiskais griezes momenta parveidotajs nav 1. tipa IHPC dala;

(43) “ieksdedzes motors” jeb “ICE” ir energijas parveidotajs, kura notiek periodiska vai nepartraukta degvielas
oksidésanas, kimisko energiju parveidojot mehaniskaja;

(44) “invertors” ir elektroenergijas parveidotajs, kas maina lidzstravu uz vienfazes vai vairakfazu mainstravu;

(45) “periféras ierices” ir energiju patéréjoSas, parveidojosas, akumulgjosas vai nodrosinosas ierices, kuras
energiju tie$i vai netie$i neizmanto transportlidzekla darbinasanas nolika, bet kuras ir batiskas speka
parvada darbibai un tadé] tiek uzskatitas par spéka parvada dalu;

(46) “spcka parvads” ir transportlidzekla spekiekartas energijas akumuléSanas sistémas(-u), spékiekartas ener-
gijas parveidotaja(-u) un transmisijas(-u) kopums, kas pievada mehanisko energiju riteniem transportli-
dzekla darbinasanas nolika, un periféras ierices;
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(47) “nominala ietilpiba” ir ampérstundu kopéjais skaits, ko var iegiit no pilniba uzladétas akumulatoru
baterijas un kas noteikta saskana ar 5.4.1.3. punkty;

(48) “nominalie apgriezieni” ir elektromasinas sistémas lielakais rotacijas atrums, kas visparigi rada maksimalu
griezes momentu;

(49) “istabas temperatiira” jeb “RT” nozimé to, ka apkartéjas vides temperatiira testéSanas kamera ir (25 *
10)°C;

(50) “uzlades stavoklis” jeb “SOC” ir akumulatoru baterijas sistéma uzglabatais pieejamais elektribas daudzums,
kas saskand ar 5.4.1.3. punktu izteikts ka $is sistémas nominalas ietilpibas procentuala dala (kur 0 %
nozimé tuksu, bet 100 % — pilnu);

(51) “testgjama vieniba” jeb “UUT” ir faktiski test§jama elektromasinas sistéma, IEPC vai 1. tipa IHPC;

(52) “akumulatoru baterijas UUT” ir faktiski testéjama akumulatoru baterijas sistéma vai reprezent&josa
akumulatoru baterijas apakssistéma;

(53) “kondensatora UUT” ir faktiski testéjama kondensatoru sistéma vai reprezentéjosa kondensatoru apaks-
sistéma.

Saja pielikuma pieméro $adus saisinajumus:
AC  mainstrava
DC  lidzstrava
DCIR lidzstravas icks€ja pretestiba
EMS elektromasinas sistéma
OCV  tuksgaitas spriegums
SC  standarta cikls
3. Visparigas prasibas

Kalibrésanas laboratorijas aprikojums atbilst vai nu IATF 16949, vai ISO 9000 sériju, vai ISO/IEC 17025
prasibam. Visam laboratorijas standarta mériericem, ko izmanto kalibréSanai un/vai verificeSanai, jaatbilst valstu
vai starptautiskajiem standartiem.

3.1 Meriericu specifikacijas
Meérierices atbilst $adam prasibam par precizitati.
1. tabula

Prasibas mériSanas sistémam

MeériSanas sistéma Precizitate (')
Rotacijas atrums 0,5 % no analizatora nolasijuma vai 0,1 % no maks. kalibracijas (%) attieciba uz

rotacijas atrumu, izmantojot lielako vértibu

Griezes moments 0,6 % no analizatora griezes momenta nolasijuma vai 0,3 % no maks. kalibraci-
jas (), vai 0,5 Nm, izmantojot lielako vértibu

Strava 0,5 % no analizatora stravas nolasijuma vai 0,25 % no maks. kalibracijas (), vai
0,5 A, izmantojot lielako vértibu

Spriegums 0,5 % no analizatora sprieguma nolasijuma vai 0,25% no maks. kalibracijas (?),
izmantojot lielako vértibu

Temperatiira 15K

(1) “Precizitate” ir absoliita vértiba analizatora nolasijuma novirzei no standartvértibas, kas atbilst valsts vai starptautiskam
standartam.

(%) “Maksimalas kalibracijas” vertiba ir attiecigds mériSanas sistémas maksimala paredzama vértiba, kas sagaidima atbilstigi
§im pielikumam veikta konkréta izméginajuma laika un reizinata ar koeficientu 1,1.
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Ir atlauta daudzpunktu kalibréSana, kas nozimé, ka meérisanas sistému ir atlauts kalibrét lidz nominalajai
vértibai, kura ir mazaka par mériSanas sistémas jaudu.

3.2. Datu registréSana

Visus mérfjumu datus, iznemot temperatiiru, meéra un registré ar frekvenci, kas nav mazaka ka 100 Hz.
Attieciba uz temperatiiru pietick ar mérfjumu frekvenci, kas nav mazaka ka 10 Hz.

Vienojoties ar apstiprinataju iestadi, drikst izmantot signalu filtréSanu. Jaizvairas no spektralas kroplosanas.
4. Elektromasinu sistému, IEPC un 1. tipa IHPC testé$ana

4.1. Testa apstakli

UUT uzstada un méramo stravu, spriegumu, elektriska invertora jaudu, rotacijas atrumu un griezes momentu
nosaka saskana ar 1. attélu un 4.1.1. punktu.

1. attels

Elektromasinas sistémas vai IEPC mériSanas noteikumi

X.b pielikums —
1. attéls
neobligati 10
neobligati bliga :
6 6 diferenciﬁ,la:
funkcija |

2 DEE 9
§ Bt R R SO A ®

1. ... Elektromasinas sistéma 5. ... Invertora ieejas spriegums 9. ..... Apgriezienu / sgriezes momenta

2. ... Invertors 6. ... Invertora ieejas strava meérisana

3. ... Elektromasina 7. ... Invertora energoapgade 10. ... IEPC (neobligati

4. ... Lidzstravas parveidotajs (neobligats) 8. ... Dinamometrs (slodzes imasina) elektromasinas sistémas vieta)
4.1.1.  Jaudas skaitlu vienadojumi

Jaudas skaitlus aprékina saskana ar $adiem vienadojumiem.

4.1.1.1. Invertora jauda

Elektrisko jaudu uz invertoru vai no invertora (vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parveidotaja) aprékina saskana
ar $adu vienadojumu:

Pinv in = Vinv in * Iinv in
kur:

Py in ir elektriska invertora jauda uz invertoru vai no invertora (vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parvei-
dotaja) invertora DC pusé (vai lidzstravas parveidotaja DC jaudas avota puse) [W];

Vinv in ir invertora (vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parveidotaja) ieejas spriegums invertora DC pusé (vai
lidzstravas parveidotaja DC jaudas avota pus€) [V];

Iinv in  ir invertora (vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parveidotaja) ieejas strava invertora DC pusé (vai lidz-
stravas parveidotaja DC jaudas avota pusé) [Al].

Ja ir vairaki invertora(-u) (vai, attiecigd gadijuma, lidzstravas parveidotaja(-u)) savienojumi ar DC elektriskas
jaudas avotu, ka noteikts 4.1.3. punkta, méra visu dazado elektriska invertora jaudas veértibu kopé&o summu.
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4.1.1.2. Mehaniska izejas jauda

UUT mehanisko izejas jaudu aprékina saskana ar $adu vienadojumu:

2xm

Pyur ow = 0 X Tyur X 1

kur:

Puur our it UUT mehaniska izejas jauda [W];
Tyur ir UUT griezes moments [Nm];

n ir UUT rotacijas atrums [min.™!].

Elektromasinas sistémai griezes momentu un apgriezienus méra pie rotacijas varpstas. IEPC gadijuma griezes
momentu un apgriezienus méra parnesumu karbas izejas pusé vai, ja ir ieklauts ari diferencialis, diferenciala
izejas pusé(-€s).

Integrétai elektriska spéka parvada sastavdalai ar integrétu diferenciali izejas griezes momenta mérierici(-es) var
uzstadit vai nu abas izejas pusés, vai tikai viena izejas pusé. Testa uzstadjjumiem ar tikai vienu dinamometru
izejas puse IEPC ar integrétu diferenciali brivi rotgjoso galu rotacijas zina savstarpgji nobloké ar otru galu izejas
pusé (piem., ar aktivétu diferenciala blokétaju vai jebkadu citu mehanisku diferenciala blokeétaju, ko izmanto
tikai mérfjjumiem).

IEPC konstrukcijas tipa ritena elektromotora gadijuma var mérit vai nu vienu sastavdalu, vai divas $adas
sastavdalas. Ja tiek meéritas divas $adas sastavdalas, atkariba no konfiguracijas pieméro $adus noteikumus.

— Konfiguracijai “L” griezes momentu un apgriezienus méra parnesumu karbas izejas pusé. Sada gadijuma
ievades parametru “NrOfDesignTypeWheelMotorMeasured” iestata uz 1.

— Konfiguracijai “T” izejas griezes momenta mérierici(-es) var uzstadit vai nu uz abam izejas varpstam, vai
tikai uz vienas izejas varpstas.

(a) Ja izejas griezes momenta mérierices uzstada uz abam izejas varpstam, pieméro $adus noteikumus:

— abu izejas varpstu griezes momenta vértibas virtuali saskaita testa stenda datu apstrades vai pécaps-
trades laika;

— abu izejas varpstu apgriezienu vidéjo vértibu virtuali nosaka testa stenda datu apstrades vai pécaps-
trades laika;

— 3ada gadijuma ievades parametru “NrOfDesignTypeWheelMotorMeasured” iestata uz 2.

(b) Ja izejas griezes momenta mérierici uzstada tikai uz vienas izejas varpstas, pieméro $adus noteikumus:
— griezes momentu un apgriezienus méra parnesumu karbas izejas pusé;
— 3ada gadijuma ievades parametru “NrOfDesignTypeWheelMotorMeasured” iestata uz 1.

4.1.2. Piestrade

Péc pieteikuma iesniedzgja pieprasijuma test€jamajai vienibai var piemérot piestrades procediiru. Piestrades
procediirai pieméro $adus noteikumus:

— UUT (iznemot rumbu) neobligatas piestrades un mériSanas kopgjais izpildes laiks nedrikst parsniegt 120
stundas;

— piestrades procedira izmanto tikai ripnica iepildito ellu. Piestradé izmantoto ellu var izmantot ari testé-
$ana, ko veic saskana ar 4.2. punktu;
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— piestrades procediird izmantojamo apgriezienu un griezes momenta profilu nosaka sastavdalas razotajs;

— piestrades procediiru dokumenté sastavdalas razotajs, kas registré izpildes laiku, apgriezienus, griezes
momentu un ellas temperatiiru un par procediiru zino apstiprinatajai iestadei;

— piestrades procediirai nepieméro prasibas attieciba uz ellas temperatiiru (4.1.8.1. punkts), mérfjumu preci-
zitati (3.1. punkts) un testa uzstadijumu (4.1.3.-4.1.7. punkts).

4.1.3. Invertora energoapgade
Invertora (vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parveidotaja) energoapgadi nodrosina nemainiga sprieguma lidz-
strava, kas spéj pievadit/absorbét atbilstosu elektrisko jaudu invertoram vai no invertora (vai, attieciga gadijuma,
lidzstravas parveidotaja) pie UUT maksimalas (mehaniskas vai elektriskas) jaudas $aja pielikuma noradito
izméginajumu laika.
DC ieejas spriegums invertoram (vai, attieciga gadjjuma, lidzstravas parveidotajam) ir +2 % robezas no mérka

vértibas, kas pieprasita UUT DC ieejas spriegumam visos periodos, kad tiek registréti faktiskie mérfjumu dati,
kurus izmanto par pamatu simulacijas rika ievades datu noteiksanai.

Pielikuma 4.2. punkta 2. tabula ir noteikts, pie kada(-iem) sprieguma limena(-iem) ir veicami izméginajumi.
Veicamajiem mérjjumiem ir noteikti divi dazadi sprieguma limeni:

— ViinTest it UUT DC ieejas sprieguma mérka vértiba, kas atbilst neierobezotas darbibas sp&jas minimalajam
spriegumam;

— VinaxTest it UUT DC ieejas sprieguma mérka vértiba, kas atbilst neierobezotas darbibas sp&jas maksimalajam
spriegumam.

4.1.4. Uzstadijums un elektroinstalacija

Visam elektroinstalacijam, aizsargekraniem, balsteniem utt. ir jaatbilst dazadu UUT sastavdalu razotaja(-u)
nosacijumiem.

4.1.5. Dzeses sistéma
Visu elektromasinas sistémas dalu temperatiirai visa atbilstigi $im pielikumam veikto izméginajumu laika jabat

sastavdalas razotaja atlautajas robezas. [EPC un 1. tipa IHPC gadijuma tas attiecas ari uz visim paréjam tadam
sastavdalam ka parnesumu karbas un asis, kas ir dala no IEPC un 1. tipa IHPC.

4.1.5.1. Dzesé€Sanas jauda izmégindjumu laika

4.1.5.1.1. DzeseSanas jauda griezes momenta ierobezojumu mérisanai

Attieciba uz visiem izméginajumiem, ko veic saskana ar 4.2. punktu, iznemot EPMC atbilstigi 4.2.6. punktam,
sastavdalas raZotdjam ir jadeklaré to izmantoto dzeséSanas konttru skaits, kuriem ir savienojums ar argju
siltummaini. Katram no iem kontiriem, kuriem ir savienojums ar aréju siltummaini, deklaré $adus parametrus
pie attiecigd UUT dzesé$anas kontiira iecjas:

— maksimala dzeses skidruma masas plisma vai maksimalais ieejas spiediens, ko noradijis sastavdalas razotajs;
— pielaujamas maksimalas dzeses skidruma temperatiiras, ko noradijis sastavdalas razotajs;

— maksimala pieejama dzeséSanas jauda testa stenda.

Sis deklarétas vértibas dokumenté informacijas dokumenta par attiecigo sastavdalu.

Sadam faktiskajam vértibam jasaglabajas mazakam neka deklarétas maksimalas vértibas, un tas registré katram
dzeséSanas kontiram, kam ir savienojums ar argju siltummaini, kopa ar testa datiem attiectba uz visiem
izméginajumiem, ko veic saskapa ar 4.2. punktu, iznemot EPMC atbilstigi 4.2.6. punktam:

— dzeses skidruma tilpuma plisma vai masas plisma;
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— dzeses $kidruma temperatira pie UUT dzes€Sanas kontiira ieejas;
— dzeses skidruma temperatiira pie testa stenda siltummaina ieejas un izejas UUT puse.

Visos izméginajumos, ko veic saskana ar 4.2. punktu, dzeses $kidruma minimala temperatira pie UUT
dzeséSanas kontira ieejas skidrumdzeses gadijuma ir 25 °C.

Ja testéSanai saskana ar So pielikumu neizmanto parastos dzeses Skidrumus, izmantotie $kidrumi nedrikst
parsniegt sastavdalas razotaja noteiktas temperatiiras robeZas.

Skidrumdzeses gadijuma maksimalo pieejamo dzeséSanas jaudu testa stendd nosaka, pamatojoties uz dzeses
skidruma masas plismu, temperatiiras starpibu salidzinajuma ar testa stenda siltummaini UUT pusé un dzeses
skidruma ipatngjo siltumietilpibu.

Papildu ventilators UUT sastavdalu aktivai dzeséSanai testa uzstadijuma nav atlauts.

4.1.6. Invertors

Invertoru darbina tada pasa rezima un ar tiem pasiem iestatijumiem, kas noteikti faktiskajai izmantoSanai
transportlidzekli, atbilstosi sastavdalas razotdja nosacfjumiem.

4.1.7. Apkartéjas vides apstakli testéSanas kamera

Visus testus veic testéSanas kamera ar $adu apkartgjo temperatiru: 25 + 10 °C. Apkartéjo temperatiiru méra
1 m attaluma noUUT.

4.1.8. Smeérella IEPC vai 1. tipa IHPC

Smeérella atbilst 4.1.8.1. — 4.1.8.4. punkta paredzétajiem noteikumiem. Sie noteikumi neattiecas uz EM sisté-
mam.

4.1.8.1. Ellas temperatiira

Ellas temperattiru méra ellas vaceles vidii vai kada cita piemérota vieta saskana ar labu inZeniertehnisko praksi.

Vajadzibas gadijuma var izmantot papildu reguléSanas sistému saskana ar 4.1.8.4. punktu, lai temperatiiru
uzturétu sastavdalas raZotaja noteiktajas robezas.

Ja izmanto arju ellas kondicionéSanas sistému, ko pievieno tikai testéSanas vajadzibam, ellas temperatiiru var
mérit izplides caurule no UUT korpusa lidz kondicionésanas sistémai 5 cm robezas lejpus izplides atveres.
Abos gadijumos ellas temperatiira nedrikst parsniegt sastavdalas razotdja noteikto temperatiiras robezu. Tipa
apstiprinatajai iestadei sniedz pamatotu inzeniertehnisko atzinumu, lai paskaidrotu, ka aréja ellas kondicioné-
Sanas sistéma nav izmantota, lai uzlabotu UUT efektivitati. Ellas konttriem, kas nav dala no elektromasinas
sistémas sastavdalu dzeséSanas kontiira, ne ari savienoti ar to, temperatiira nedrikst parsniegt 70 °C.

4.1.8.2. Ellas kvalitate

Mérjjumos izmanto tikai ieteicamas riipnica iepilditas ellas, ko noradijis UUT sastavdalas razotajs.

4.1.8.3.  Ellas viskozitate
Ja ir noraditas dazadas ripnica iepilditas ellas, sastavdalas razotajs ar sertifikaciju saistito UUT mérjjumu

veik§anai izvelas ellu, kuras kinematiska viskozitate (KV) tada pasa temperatira ir £10 % robezas no tas
ellas kinematiskas viskozitates, kurai ir visaugstaka viskozitate (noraditas KV100 pielaides joslas robezas).

4.1.8.4. Ellas limenis un kondicionésana

Ellas limenis vai uzpildes tilpums neparsniedz maksimalo un minimalo limeni, kas noteikts sastavdalas razotaja
apkopes specifikacijas.
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Atlauts izmantot aréju ellas kondicionéSanas un filtrésanas sistému. UUT korpusu drikst parveidot ta, lai taja
ietvertu ellas kondicionésanas sistému.

Ellas kondicionéSanas sistému uzstada saskapa ar labu inZeniertehnisko praksi ta, lai nevarétu izmainit UUT
ellas limeni nolika palielinat efektivitati vai generét dzeno$os momentus.
4.1.9. Pienemta prakse attieciba uz zimém
4.1.9.1. Griezes moments un jauda
[zméritajam griezes momenta un jaudas vértibam ir pozitiva zime, kad UUT darbina dinamometru, un negativa
zime, kad UUT bremzé dinamometru (t. i., dinamometrs darbina UUT).
4.1.9.2.  Strava
[zméritajam stravas vértibam ir pozitiva zime, kad UUT iegust elektroenergiju no invertora (vai, attieciga
gadijuma, lidzstravas parveidotaja) energoapgades, un negativa zime, kad UUT pievada elektroenergiju inver-
toram (vai, attiecigd gadijuma, lidzstravas parveidotajam).
4.2. Veicamie izmeéginajumi
$a punkta 2. tabuld ir noteikti visi izméginajumi, kas javeic, lai sertificétu vienu konkrétu elektromasinu
sistému saimi vai IEPC saimi, kas noteikta saskana ar 13. papildinajumu.
Elektriskas jaudas kartésanas ciklu (EPMC) saskana ar 4.2.6. punktu un pretestibas likni saskana ar 4.2.3.
punktu attiecina tikai uz saimes cilmes sastavdalu.
Ja péc sastavdalas razotaja pieprasijuma pieméro §is regulas 15. panta 5. punktu, 3ai konkrétajai EM vai IEPC
papildus veic EPMC saskana ar 4.2.6. punktu un pretestibas liknes testu saskana ar 4.2.3. punktu.
2. tabula
Parskats par veicamajiem elektromasinu sistému vai IEPC izméginajumiem
VeikSanai vajadzigais(-
U ie) sprieguma lime- | Javeic cilmes sastav- | Javeic citam saimes
[zméginajums Atsauces punkts Lo - - P
nis(-ni) (saskana ar dalai sastavdalam
4.1.3. punktu)
Maksimala un minimala 4.2.2. Vimin Test U Ja Ja
griezes momenta iero- V max Test
bezojumi
Pretestibas likne 4.2.3. Vai nu Vi, tese Ja Ne
vai VmaX,Test
maksimalais 30 mindsu 4.2.4. Vimin Test UN Ja Ja
nepartrauktais griezes V ax Test
moments
Parslodzes parametri 4.2.5. V min Test UD Ja Ja
max,Test
EPMC 4.2.6. Viin Tese UD Ja Né
max,Test
4.2.1. Visparigie noteikumi

Meérijumus veic, visas UUT temperatiiras testa laika noturot starp sastavdalas razotaja noteiktajam robezveérti-
bam.
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Visi testi javeic ar jaudas caurlaides samazinajuma funkcionalitati atkariba no pilniba aktivas elektromasinas
sistémas temperatiiras robezam. Ja citu arpus elektromasinas sistémas robezam esosu sistému papildu parametri
patiesam ietekmé jaudas caurlaides samazinajumu transportlidzeklim paredzétajos lietojumos, visos izmégina-
jumos, kas tiek veikti saskana ar $o pielikumu, Sos papildu parametrus nenem véra.

Elektromasinas sistémai visas noraditas griezes momenta un apgriezienu vértibas attiecas uz elektromasinas
rotacijas varpstu, ja vien nav noradits citadi.

IEPC gadijjuma visas noraditas griezes momenta un apgriezienu veértibas attiecas uz parnesumu karbas izejas
pusi vai, ja ir ieklauts ari diferencialis, diferenciala izejas pusi, ja vien nav noradits citadi.

4.2.2. Maksimala un minimala griezes momenta ierobeZojumu tests

Testa méra UUT maksimadla un minimala griezes momenta parametrus, lai verificétu sistémas deklarétos
ierobezojumus.

Integrétai elektriska spéka parvada sastavdalai ar vairaku atrumu parnesumu karbu testu veic tikai parnesumam,
kura parnesumskaitlis atrodas vistuvak skaitlim 1. Ja divu parnesumu parnesumskaitli atrodas vienada attaluma
no skaitla 1, testu veic tikai parnesumam ar lielako no abiem parnesumskaitliem.

4.2.2.1. Vértibu noradisana, ko veic sastavdalas razotajs

Sastavdalas razotajs deklaré UUT maksimala un minimala griezes momenta vértibas, kas ir atkarigas no UUT
rotacijas atruma no 0 apgr./min. lidz UUT maksimalajam darbibas atrumam pirms testa. Sis vértibas atseviski
norada katram no abiem sprieguma limeniem — Vi reg U0 Viay Teg-

4.2.2.2. Maksimala griezes momenta robezu verifikacija

UUT vismaz divas stundas lidz izméginajuma sakumam sagatavo (t. i, nedarbinot sistému) apstaklos, kur
apkartéja temperatira ir 25 + 10 °C. Ja testu veic tie$i péc jebkura cita izméginajuma, kas veikts saskana ar So
pielikumu, vismaz divas stundas ilgo sagatavoSanu var izlaist vai So laiku var saisinat, ja vienUUT paliek
testéSanas kamera, kur apkartgja temperatara ir 25 + 10 °C.

Tiesi pirms testa sakSanas UUT stenda darbina tris mindtes, nodro$inot jaudu, kas ir vienada ar 80 % no
maksimalas jaudas pie sastavdalas razotaja icteiktajiem apgriezieniem.

UUT izejas griezes momentu un rotacijas atrumu méra pie vismaz 10 dazadiem rotacijas atrumiem, lai pareizi
noteiktu maksimala griezes momenta likni starp zemakajiem un augstakajiem apgriezieniem.

Zemako apgriezienu iestatjuma punktu sastavdalas razotdjs deklaré pie apgriezieniem, kas vienadi ar vai
mazaki par 2 % no UUT maksimalajiem darbibas apgriezieniem, ko sastavdalas razotajs deklaréjis saskana ar
4.2.2.1. punktu. Ja testa uzstadijums nelauj sistémai darboties tik zemu apgriezienu iestatijuma punkta, sastav-
dalas razotajs norada zemako apgriezienu iestatfjuma punktu ki zemakos apgriezienus, ko var nodrosinat
konkrétais testa uzstadijums.

Augstako apgriezienu iestatijuma punktu nosaka péc UUT maksimalajiem darbibas apgriezieniem, ko sastav-
dalas razotajs deklargjis saskana ar 4.2.2.1. punktu.

Atliku3os astonus (vai vairak) dazados rotacijas atruma iestatijuma punktus izvieto starp zemako un augstako
apgriezienu iestatfjuma punktiem, un tos norada sastavdalas razotajs. Intervals starp diviem blakus esodiem
apgriezienu iestatijuma punktiem nedrikst bat lielaks ka 15 % no UUT maksimalajiem darbibas apgriezieniem,
ko deklargjis sastavdalas razotajs.

Visus darbibas punktus notur vismaz 3 sekundes. UUT izejas griezes momentu un rotacijas atrumu registré ka
vidgjo vertibu mérijjuma pédéja sekundé. Visu testu veic 5 mindsu laika.
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4.2.2.3.  Minimala griezes momenta ierobezojumu verifikacija

UUT vismaz divas stundas lidz izmégindgjuma sakumam sagatavo (t. i, nedarbinot sistému) apstaklos, kur
apkartéja temperattira ir 25 + 10 °C. Ja testu veic tie$i péc jebkura cita izméginajuma, kas veikts saskana ar So
pielikumu, vismaz divas stundas ilgo sagatavoSanu var izlaist vai So laiku var saisinat, ja vienUUT paliek
testéSanas kamera, kur apkartéja temperatara ir 25 = 10 °C.

Tie$i pirms testa sakSanas UUT stenda darbina tris mindtes, nodrosinot jaudu, kas ir vienada ar 80 % no
maksimalas jaudas pie sastavdalas raZotaja ieteiktajiem apgriezieniem.

UUT izejas griezes momentu un rotacijas atrumu méra pie tadiem paSiem rotacijas atrumiem, kadi izvéleti
4.2.2.2. punkta.

Visus darbibas punktus notur vismaz 3 sekundes. UUT izejas griezes momentu un rotacijas atrumu registré ka
vidgjo vértibu mérijjuma pédeja sekunde. Visu testu veic 5 minasu laika.

4.2.2.4.  Rezultatu interpretéSana

UUT maksimalo griezes momentu, ko sastavdalas razotajs deklargjis saskana ar 4.2.2.1. punktu, piepem ka
galigas vértibas, ja tas neparsniedz atbilstigi 4.2.2.2. punktam izméritas vertibas par vairak neka 2 % attieciba
uz kopgjo maksimalo griezes momentu un par vairak neka 4 % pargjos mérisanas punktos ar 2 % pielaidi
rotacijas atrumiem.

Ja sastavdalas razotaja deklarétas maksimala griezes momenta vértibas parsniedz iepriek$ noteiktos ierobezo-
jumus, ka galigas vértibas izmanto faktiskas izmeritas vertibas.

Ja UUT maksimala griezes momenta vértibas, ko sastavdalas razotajs deklargjis saskana ar 4.2.2.1. punktu, ir
mazakas par vértibam, kas izméritas atbilstigi 4.2.2.2. punktam, ka galigas vértibas izmanto sastavdalas razotaja
deklarétas vertibas.

UUT minimalo griezes momentu, ko sastavdalas razotajs deklaréjis saskana ar 4.2.2.1. punktu, pienem ka
galigas vértibas, ja salidzinajuma ar atbilstigi 4.2.2.3. punktam izméritajam vértibam tas nav mazakas par
vairak neka 2 % attieciba uz kopgjo minimalo griezes momentu un par vairak neka 4 % pargjos meérisanas
punktos ar £2 % pielaidi rotacijas atrumiem.

Ja sastavdalas razotaja deklarétas minimala griezes momenta vértibas parsniedz ieprieks noteiktas robezas, ka
galigas vertibas izmanto faktiskas izmeéritas veértibas.

Ja UUT minimala griezes momenta vértibas, ko sastavdalas razotajs deklargjis saskana ar 4.2.2.1. punktu, ir
lielakas par vértibam, kas izméritas atbilstigi 4.2.2.3. punktam, ka galigas vértibas izmanto sastavdalas razotaja
noraditas vertibas.

4.2.3. Pretestibas liknes tests

Testa méra pretestibas zudumus UUT, t. i, mehanisko un/vai elektrisko jaudu, kas vajadziga sistémas darbibai
ar konkrétiem apgriezieniem, izmantojot aréjus baroSanas avotus.

UUT vismaz divas stundas sagatavo (t. i, nedarbinot sistému) apstaklos, kur apkartgja temperatira ir 25 *
10 °C. Ja testu veic tie$i péc jebkura cita izméginajuma, kas veikts saskana ar $o pielikumu, vismaz divas
stundas ilgo sagatavoSanu var izlaist vai So laiku var saisinat, ja vienUUT paliek testéSanas kamera, kur
apkartéja temperatira ir 25 £ 10 °C.

Tiesi pirms faktiska testa sakSanas UUT stenda var darbinat tris mindtes, nodrosinot jaudu, kas ir vienada ar
80 % no maksimalas jaudas pie sastavdalas raZotdja ieteiktajiem apgriezieniem.

Faktisko testu veic, izmantojot vienu no $adam opcijam:

— A opcija: UUT izejas varpstu savieno ar slodzes masinu (t. i., dinamometru), un slodzes masina (t. i,
dinamometrs) darbina UUT ar mérka rotacijas atrumu. Invertora (vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parvei-
dotaja) elektroapgadi vai AC fazes kabelus starp elektromasinu un invertoru var iestatit ka neaktivus vai
atvienot;
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— B opcija: UUT izejas varpstu nesavieno ar slodzes masinu (t. i., dinamometru), un UUT darbina ar mérka
rotacijas atrumu, izmantojot invertora (vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parveidotaja) elektroapgadi;

— C opcija: UUT izejas varpstu savieno ar slodzes masinu (t. i, dinamometru), un UUT darbina ar mérka
rotacijas atrumu, izmantojot vai nu slodzes masinu (t. i., dinamometru), vai invertora (vai, attieciga gadi-
juma, lidzstravas parveidotaja) elektroapgadi, vai to abu kombinaciju.

Testu veic vismaz pie tadiem paSiem rotacijas atrumiem, kadi izveléti 4.2.2.2. punkta; var pievienot papildu
darbibas punktus pie citiem rotacijas atrumiem. Visus darbibas punktus notur vismaz 10 sekundes, kuru laika
UUT faktiskais rotacijas atrums paliek £2 % robeZas no rotacijas atruma iestatijuma punkta.

Atkariba no izveletas testéSanas opcijas $adas vertibas registré ka vidéjo vertibu mérjjuma pédéjas 5 sekundés:
— B un C opcijai: elektriska jauda invertoram (vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parveidotajam);

— A un C opcijai: slodzes masinas (t. i., dinamometra) griezes moments, ko pieméro UUT izejas varpstai(-am);
— visam opcijam: UUT rotacijas atrums.

Ja UUT ir IEPC ar vairaku atrumu parnesumu karbu, testu veic parnesumam, kura parnesumskaitlis atrodas
vistuvak skaitlim 1. Ja divu parnesumu parnesumskaitli atrodas vienada attaluma no skaitla 1, testu veic tikai
parnesumam ar lielako no abiem parnesumskaitliem.

Turklat testu var veikt arf visiem pargjiem IEPC parnesumiem kustibai uz prieksu, lai katram IEPC parnesumam
kustibai uz prieksu noteiktu ipasu datu kopu.

4.2.4. maksimala 30 mind$u nepartraukta griezes momenta tests

Testa méra maksimala 30 mina$u nepartraukta griezes momenta vidgjo vértibu, ko UUT var sasniegt 1 800
sekunzu laika.

IEPC ar vairaku atrumu parnesumu karbu testu veic tikai parnesumam, kura parnesumskaitlis ir vistuvak 1. Ja
divu parnesumu parnesumskaitli atrodas vienada attaluma no skaitla 1, testu veic tikai parnesumam ar lielako
no abiem parnesumskaitliem.

4.2.4.1. Vértibu noradisana, ko veic sastavdalas razotajs

Sastavdalas razotajs deklaré UUT maksimala 30 min@i$u nepartraukta griezes momenta vértibas, ka ari attiecigo
rotacijas atrumu pirms testa. Rotacijas atrums ir diapazona, kura mehaniska jauda parsniedz 90 % no kopgjas
maksimalas jaudas, kas noteikta, pamatojoties uz maksimala griezes momenta robezas datiem, kuri saskana ar
4.2.2. punktu registréti attiecigajam sprieguma limenim. Sis vértibas atseviski norada katram no abiem sprie-
guma limepiem — V un V

min,Tes max, Test*

4.2.4.2. maksimala 30 mind$u nepartraukta griezes momenta verifikacija

UUT vismaz Cetras stundas sagatavo (t. i, nedarbinot sistému) apstaklos, kur apkartéja temperatiira ir 25 *
10 °C. Ja testu veic tiesi péc jebkura cita izméginajuma, kas veikts saskapa ar $o pielikumu, vismaz Cetras
stundas ilgo sagatavoSanu var izlaist vai $o laiku var saisinat, ja vienUUT paliek testéSanas kamera, kur
apkartgja temperatira ir 25 + 10 °C.

UUT 1 800 sekundes darbina griezes momenta un apgriezienu iestatijuma punkta, kas atbilst maksimalajam 30
mind$u nepartrauktajam griezes momentam, ko saskana ar 4.2.4.1. punktu deklaréjis sastavdalas razotajs.

Saja 1 800 sekunzu periodd méra UUT izejas griezes momentu un roticijas atrumu, ka ari elektrisko jaudu uz
invertoru vai no invertora (vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parveidotaja). Laika gaita izmérita mehaniskas
jaudas vertiba ir +5 % robezas no mehaniskas jaudas veértibas, ko saskana ar 4.2.4.1. punktu deklargjis
sastavdalas razotajs, un rotacijas atrums ir +2 % robezas no vértibas, ko saskana ar 4.2.4.1. punktu deklargjis
sastavdalas razotajs. maksimalais 30 minG$u nepartrauktais griezes moments ir izejas griezes momenta vidéja
vértiba 1 800 sekunZu meérfjumu perioda. Attiecigais rotacijas atrums ir rotacijas atruma vidéja vertiba 1 800
sekunzu mérijumu perioda.
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4.2.43. Rezultatu interpretéSana

Vertibas, ko sastavdalas razotajs deklarjis saskana ar 4.2.4.1. punktu, pienem ka galigas vértibas, ja tas
neatskiras no atbilstigi 4.2.4.2. punktam noteiktajam vidéjam vertibam par vairak neka 4 % attieciba uz griezes
momentu ar +2 % pielaidi rotacijas atrumam.

Ja sastavdalas razotaja deklarétas vertibas parsniedz ieprieks noteiktas robezas, 4.2.4.1.-4.2.4.3. punkta minétas
prasibas izpilda atkartoti, izmantojot citas maksimala 30 minasu nepartraukta griezes momenta un/vai attieciga
rotacijas atruma vertibas.

Ja griezes momenta veértiba, ko sastavdalas razotajs deklargjis saskana ar 4.2.4.1. punktu, ir mazaka par
atbilstigi 4.2.4.2. punktam noteikto griezes momenta vid€jo vértibu ar +2 % pielaidi rotacijas atrumam, ka
galigas vértibas izmanto sastavdalas raZzotaja noraditas vertibas.

Turklat aprékina vidéjo faktisko izmérito elektrisko jaudu uz invertoru vai no invertora (vai, attieciga gadijuma,
lidzstravas parveidotaja) visa 1 800 sekunzu mérjjumu perioda. Aprékina ari vidéjo 30 min@iSu nepartraukto
jaudu, izmantojot maksimala 30 mindsu nepartraukta griezes momenta un attieciga vidéja rotacijas atruma
galigas vértibas.

4.2.5. Parslodzes parametru tests

Testa méra ilgumu UUT spéjai nodrosinat maksimalo izejas griezes momentu, lai iegiitu sistémas parslodzes
parametrus.

Integrétai elektriska spéka parvada sastavdalai ar vairaku atrumu parnesumu karbu testu veic tikai parnesumam,
kura parnesumskaitlis atrodas vistuvak skaitlim 1. Ja divu parnesumu parnesumskaitli atrodas vienada attaluma
no skaitla 1, testu veic tikai parnesumam ar lielako no abiem parnesumskaitliem.

4.2.5.1. Vértibu noradisana, ko veic sastavdalas razotajs

Sastavdalas razotajs deklaré UUT maksimala izejas griezes momenta vértibu pie konkréta rotacijas atruma, kas
izvéléts testam, ka arl attiecigo rotacijas atrumu pirms testa. Attiecigais rotacijas atrums ir tas pats atruma
iestatfjuma punkts, ko izmanto mérijjuma, kuru saskana ar 4.2.4.2. punktu veic attiecigajam sprieguma lime-
nim. UUT maksimala izejas griezes momenta deklaréta vértiba ir vienada ar vai lielaka par maksimala 30
mindsu nepartraukta griezes momenta vértibu, kas saskana ar 4.2.4.3. punktu ir noteikta attiecigajam sprie-
guma limenim.

Turklat sastavdalas razotajs deklaré ilgumu ty ,..p periodam, kada var pastavigi sasniegt UUT maksimalo izejas
griezes momentu, sakot no 4.2.5.2. punkta noteiktajiem nosacjjumiem. Sis vértibas atseviski norada katram no
abiem sprieguma limeniem — Vi reg U0 Viax rege

4.2.5.2.  Maksimala izejas griezes momenta verifikacija

UUT vismaz divas stundas sagatavo (t. i., nedarbinot sistému) apstaklos, kur apkartéja temperatiira ir 25 *
10 °C. Ja testu veic tie§i péc jebkura cita izméginajuma, kas veikts saskana ar So pielikumu, vismaz divas
stundas ilgo sagatavoSanu var izlaist vai $o laikuvar saisinat, ja vien UUT paliek testéSanas kamera, kur
apkartéja temperatira ir 25 £ 10 °C.

Tie$i pirms testa sakSanas UUT stenda darbina 30 mindtes, nodrosinot 50 % no maksimala 30 mindsu
nepartraukta griezes momenta attiecigaja apgriezienu iestatjuma punkta, kas noteikts saskana ar 4.2.4.3.
punktu.

Péc tam UUT darbina griezes momenta un apgriezienu iestatijuma punkta, kas atbilst maksimalajam izejas
griezes momentam, ko saskana ar 4.2.5.1. punktu deklargjis sastavdalas razotajs.

UUT izejas griezes momentu un rotacijas atrumu, ka ari DC ieejas spriegumu invertoram (vai, attieciga
gadijuma, lidzstravas parveidotajam) un elektrisko jaudu uz invertoru vai no invertora (vai, attieciga gadjjuma,
lidzstravas parveidotdja) méra t; ,.p perioda, ko saskana ar 4.2.5.1. punktu deklargjis sastavdalas razotajs.

4.2.5.3.  Rezultatu interpretéSana

Griezes momenta un apgriezienu registrétas vértibas laika, izméritas saskana ar 4.2.5.2. punktu, pienem, ja visa
to maxp Perioda tas neatskiras par vairak neka +2 % attieciba uz griezes momentu un +2 % attieciba uz rotacijas
atrumu no vértibam, ko saskana ar 4.2.5.1. punktu deklargjis sastavdalas razotajs.
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Ja sastavdalas razotaja deklarétas vértibas parsniedz $a punkta pirmaja dala minétas pielaides, 4.2.5.1., 4.2.5.2.
un $aja punkta noteiktas procediiras atkarto, izmantojot citas UUT maksimala izejas griezes momenta un/vai
to maxp Perioda ilguma vértibas.

Parslodzes punkta raksturoSanai ka galigas vertibas izmanto ty . perioda izmérito faktisko vértibu vidgjos
lielumus, kas aprékinati dazadiem signaliem saistiba ar rotacijas atrumu, griezes momentu un DC ieejas
spriegumu invertoram (vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parveidotajam). Turklat aprékina vidgo faktisko
izmérito elektrisko jaudu uz invertoru vai no invertora (vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parveidotaja) visa
ty maxp perioda.

4.2.6. EPMC tests

EPMC testa méra elektrisko jaudu uz invertoru vai no invertora (vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parveidotaja)
dazados UUT darbibas punktos.

4.2.6.1. Iepricks¢ja sagatavosana
UUT vismaz divas stundas sagatavo (t. i., nedarbinot sistému) apstaklos, kur apkartéja temperatiira ir 25 *
10 °C. Ja testu veic tie$i p&c jebkura cita izmég¢inajuma, kas veikts saskana ar $o pielikumu, vismaz divas
stundas ilgo sagatavoSanu var izlaist vai $o laiku var saisinat, ja vienUUT paliek testéSanas kamera, kur
apkartéja temperatira ir 25 £ 10 °C.

4.2.6.2. Meéramie darbibas punkti
Integrétai elektriska spéka parvada sastavdalai ar vairaku atrumu parnesumu karbu katram parnesumam

kustibai uz priekSu nosaka rotacijas atruma iestatjuma punktus saskana ar 4.2.6.2.1. punktu un griezes
momenta iestatijuma punktus saskana ar 4.2.6.2.2. punktu.

4.2.6.2.1. Rotacijas atruma iestatijuma punkti

lestatijuma punktus atseviskai elektromasinas sistémai vai IEPC bez parsledzamiem parnesumiem nosaka
saskana ar $adiem noteikumiem:

(@) ka UUT rotacijas atruma iestatijuma punktus izmanto tos paSus apgriezienu iestatfjuma punktus, kurus
izmanto mérjjuma, ko saskana ar 4.2.2.2. punktu veic attiecigajam sprieguma limenim;

(b) papildus a) apakspunkta noteiktajiem iestatijuma punktiem izmanto apgriezienu iestatfjuma punktu maksi-
mala 30 min@i§u nepartraukta griezes momenta verifikacijai, ko saskana ar 4.2.4.2. punktu veic attiecigajam
spriegumam limenim;

(c) papildus a) un b) apakspunkta noteiktajiem iestatjjuma punktiem var noteikt citus apgriezienu iestatjjuma
punktus.

Attiectba uz IEPC ar vairaku atrumu parnesumu karbu katram parnesumam kustibai uz priekSu nosaka
atsevisku UUT rotacijas atruma iestatfjuma punktu datu kopu, pamatojoties uz $adiem noteikumiem:

(d) saskana ar a)—c) apakspunktu noteiktos rotacijas atruma iestatijuma punktus parnesumam, kura parnesum-
skaitlis atrodas vistuvak skaitlim 1 (ja divu parnesumu parnesumskaitli atrodas vienada attaluma no skaitla
1, testu veic tikai parnesumam ar lieliko no abiem parnesumskaitliem), ny g, jcr1, iZmanto par pamatu
nakamajam solim e) apak$punkta;

(e) 3os rotacijas atruma iestatijuma punktus parveido attiecigajos iestatijuma punktos visiem pargjiem parnesu-
miem, izmantojot $adu vienadojumu:

Ny gear = Mk gear iCT1 x igealrfiCTl / igear’
kur:
N gear = rotacijas atruma iestatijuma punkts k konkrétam parnesumam
(kur k = 1, 2, 3, ..., rotacijas atruma iestatijuma punktu maksimalais skaits);

(kur gear = 1, ..., lielakais parnesumu skaits);
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Ny gear jcT1 = TOtacijas atruma iestatfjuma punkts k parnesumam, kura parnesumskaitlis atrodas vistuvak
skaitlim 1, ka noteikts d) apakspunkta

(kur k = 1, 2, 3, ..., rotacijas atruma iestatijuma punktu maksimalais skaits);
igear = konkréta parnesuma parnesumskaitlis [-]

(kur gear = 1, ..., lielakais parnesumu skaits);
igear jcr1 = parnesumskaitlis parnesumam, kura parnesumskaitlis atrodas vistuvak skaitlim 1,

ka noteikts d) apakspunkta [-].
4.2.6.2.2. Griezes momenta iestatijumu punkti

lestatjuma punktus atseviSkai elektromasinas sistémai vai IEPC bez parsléedzamiem parnesumiem nosaka
saskana ar $adiem noteikumiem:

(a) mérjjumam nosaka vismaz 10 UUT griezes momenta iestatfjuma punktus, kurus izvieto gan pozitiva (t. i,
brauksanas), gan negativa (t. i., bremzeéSanas) griezes momenta pusé. Zemako un augstako griezes momenta
iestatfjuma punktu nosaka, pamatojoties uz minimala un maksimala griezes momenta ierobezojumiem, kas
saskana ar 4.2.2.4. punktu ir noteikti attiecigajam sprieguma limenim, kur zemakais griezes momenta
iestatijuma punkts ir kopgjais minimalais griezes moments Ty overal UN augstakais griezes momenta
iestatjuma punkts ir kopgjais maksimalais griezes moments Ty,y overals Kas noteikts no $im vértibam;

(b) atlikuSos astonus (vai vairak) dazados griezes momenta iestatijuma punktus izvieto starp zemako un
augstako griezes momenta iestatijuma punktu. Intervals starp diviem blakus eso$iem griezes momenta
iestatfjuma punktiem nedrikst bat lielaks par 22,5 % no UUT kopéja maksimala griezes momenta, kas
saskana ar 4.2.2.4. punktu noteikts attiecigajam sprieguma limenim;

(¢c) porzitiva griezes momenta robezvértiba pie konkréta rotacijas atruma ir maksimala griezes momenta robeza
$a konkréta rotacijas atruma iestatjuma punkta, kas saskana ar 4.2.2.4. punktu noteikts attiecigajam
sprieguma limenim, minus 5 % 10 Ty overall- ViSUS tos griezes momenta iestatfjuma punktus konkréta
rotacijas atruma iestatijuma punktd, kuri atrodas augstak par pozitiva griezes momenta robezvértibu pie $a
konkréta rotacijas atruma, aizstdj ar vienu mérka griezes momenta iestatjuma punktu, kas atrodas pie
maksimala griezes momenta robezas §a konkréta rotacijas atruma iestatijuma punkta;

(d) negativa griezes momenta robezvértiba pie konkréta rotacijas atruma ir minimala griezes momenta robeza
§a konkréta rotacijas atruma iestatjuma punkta, kas saskapa ar 4.2.2.4. punktu noteikts attiecigajam
sprieguma limenim, minus 5 % 1o T, overallr ViSUS tos griezes momenta iestatijuma punktus konkréta
rotacijas atruma iestatjuma punkta, kuri atrodas zemak par negativa griezes momenta robezvértibu pie §a
konkréta rotacijas atruma, aizstdj ar vienu mérka griezes momenta iestatjuma punktu, kas atrodas pie
minimala griezes momenta robezas $§a konkréta rotacijas atruma iestatijuma punkta;

(¢) minimala un maksimala griezes momenta ierobezojumus konkréta rotacijas atruma iestatijuma punktam
nosaka, pamatojoties uz datiem, kas saskana ar 4.2.2.4. punktu generéti attiecigajam sprieguma limenim,
un izmantojot linearo interpolaciju.

Attiectba uz IEPC ar vairaku atrumu parnesumu karbu katram parnesumam nosaka atsevisku UUT griezes
momenta iestatijuma punktu datu kopu, pamatojoties uz $adiem noteikumiem:

(f) saskana ar a)—e) apakspunktu noteiktos griezes momenta iestatjjuma punktus parnesumam, kura parnesum-
skaitlis atrodas vistuvak skaitlim 1 (ja divu parnesumu parnesumskaitli atrodas vienada attaluma no skaitla
1, testu veic tikai parnesumam ar lieliko no abiem parnesumskaitliem), Tjgeqr 11, iZmanto par pamatu
nakamajam solim g) un h) apakspunkta; -

(¢) Sos griezes momenta iestatjuma punktus parveido attiecigajos iestatijuma punktos visiem pargjiem
parnesumiem, izmantojot 3adu vienadojumu:

Tj,gear = Tj,gearfiCTl / igealrfiCTl X igear’
kur:
T gear = Tjgear = griezes momenta iestatijuma punkts j konkrétam parnesumam
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(kur j =1, 2, 3, ..., griezes momenta iestatijuma punktu maksimalais skaits);
(kur gear = 1, ..., lielakais parnesumu skaits);
Tjgear ict1 = griezes momenta iestatfjuma punkts j parnesumam, kura parnesumskaitlis atrodas vistuvak
- skaitlim 1,

ka noteikts f) apakspunkta

(kur j = 1, 2, 3, ..., griezes momenta iestatijuma punktu maksimalais skaits);
igear = konkréta parnesuma parnesumskaitlis [-]

(kur gear = 1, ..., lielakais parnesumu skaits);
igear jcr1 = parnesumskaitlis parnesumam, kura parnesumskaitlis atrodas vistuvak skaitlim 1,

ka noteikts f) apak$punkta [-];

(h) neviens no griezes momenta iestatijuma punktiem T;,.,,, kuru absoliita vértiba parsniedz 10 kNm, nav
jamera saskana ar 4.2.6.4. punktu veikta faktiska izmeginajuma laika.

4.2.6.3. Meéramie signali

Darbibas punktos, kas noraditi saskana ar 4.2.6.2. punktu, méra elektrisko jaudu uz invertoru vai no invertora
(vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parveidotaja) un UUT izejas griezes momentu un atrumu.

4.2.6.4. Testa seciba

Testa seciba sastav no stabila stavokla iestatjuma punktiem ar noteiktu rotacijas atrumu un griezes momentu
katra iestatfjuma punkta saskana ar 4.2.6.2. punktu.

Neparedzéta partraukuma gadijuma testa secibu var turpinat, ievérojot $adus noteikumus:
— UUT paliek testeSanas kamera, kur apkartéja temperatira ir 25 = 10 °C;
— pirms testa turpina$anas UUT darbina stenda, lai to iesilditu atbilstosi sastavdalas razotdja ieteikumiem;

— péc iesildisanas testa secibu turpina rotacijas atruma iestatijuma punkta, kas atrodas uzreiz zem rotacijas
atruma iestatijuma punkta, kurd testa izpilde tika partraukta;

— $aja nakamaja zemakaja rotacijas atruma iestatijuma punkta veic turpmak a)-m) apakSpunkta aprakstito
testa secibu, bet tikai iepriek3gjas sagatavosanas nolika, neregistréjot nekadus mérfjumu datus;

— mérfjumu datus registré, sakot no pirma darbibas punkta rotacijas atruma iestatjuma punkta, kura tika
partraukta testa izpilde.

IEPC gadijuma pieméro 3adus noteikumus:

— testa secibu veic secigi katram parnesumam, sakot no parnesuma ar augstako parnesumskaitli un turpinot
ar parnesumiem parnesumskaitlu dilstosa seciba;

— visus konkréta parnesuma datu kopa eso3os iestatfjuma punktus, kas noteikti saskana ar 4.2.6.2. punktu,
pabeidz, pirms mérfjumu turpina cita parnesuma;

— testu atlauts partraukt péc katra konkréta parnesuma mérjjuma pabeigSanas;
— atlauts izmantot dazadas griezes momenta meérierices.

Tie$i pirms testa sakanas pirmaja iestatijuma punkta UUT darbina stenda, lai to iesilditu atbilstosi sastavdalas
razotdja ieteikumiem. EPMC testa uzsakSanai vajadzigo pirmo rotacijas atruma iestatjjuma punktu faktiskajam
izméritajam parnesumam nosaka zemakaja rotacijas atruma iestatfjuma punkta.
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Atlikusos iestatijuma punktus faktiskajam izméritajam parnesumam pieméro $ada seciba:

(a) pirmo darbibas punktu konkréta rotacijas atruma iestatijuma punkta nosaka lielakajam griezes momentam
pie siem konkrétajiem apgriezieniem;

(b) nakamo darbibas punktu iestata pie tiem paSiem apgriezieniem un zemakaja pozitiva (t. i, brauk3anas)
griezes momenta iestatfjuma punkta;

(c) nakamo darbibas punktu iestata pie tiem paSiem apgriezieniem un otraja augstakaja pozitiva (t. i., brauk-
$anas) griezes momenta iestatfjuma punkta;

(d) nakamo darbibas punktu iestata pie tiem pasiem apgriezieniem un otraja zemakaja pozitiva (t. i., brauk-
$anas) griezes momenta iestatfjuma punkta;

(e) 3o parslegsanas secibu no atlikusa augstaka uz atlikuSo zemako griezes momenta iestatijuma punktu
turpina, lidz konkréta rotacijas atruma iestatijuma punkta ir izmériti visi pozitiva (t. i, brauk3anas) griezes
momenta iestatijuma punkti;

(f) pirms testa turpinasanas ar g) soli UUT var atdzesét saskapa ar sastavdalas razotaja ieteikumiem, to
darbinot konkréta iestatijuma punkta, ko noteicis sastavdalas razotajs;

(@) péc tam méra negativa (t. i., bremzéSanas) griezes momenta iestatijuma punktus ta pasa rotacijas atruma
iestatfjuma punkta, sakot ar mazako griezes momentu pie $a konkréta atruma;

(h) nakamo darbibas punktu iestata pie tiem paSiem apgriezieniem un augstakaja negativa (t. i., bremzésanas)
griezes momenta iestatfjuma punkta;

(i) nakamo darbibas punktu iestata pie tiem paSiem apgriezieniem un otraja zemakaja negativa (t. i, brem-
z€8anas) griezes momenta iestatijuma punkta;

() nakamo darbibas punktu iestata pie tiem pasiem apgriezieniem un otraja augstakaja negativa (t. i, brem-
z€Sanas) griezes momenta iestatijuma punkta;

(k) 3o parslegsanas secibu no atlikusa zemaka uz atlikuso augstako griezes momenta iestatfjuma punktu
turpina, lidz konkréta rotacijas atruma iestatjuma punkta ir izmériti visi negativa (t. i., bremzéSanas)
griezes momenta iestatfjuma punkti;

() pirms testa turpinaSanas ar m) soli UUT var atdzesét saskana ar sastavdalas razotdja ieteikumiem, to
darbinot konkréta iestatijuma punkta, ko noteicis sastavdalas razotajs;

(m) testu turpina nakamaja augstakaja rotacijas atruma iestatijuma punkta, atkartojot ieprieks noteiktas testa
secibas a)-m) soli, lidz visi rotacijas atruma iestatijuma punkti faktiskajam izméritajam parnesumam ir
pabeigti.

Visus darbibas punktus notur vismaz 5 sekundes. Saja darbibas laika UUT rotacijas atrumu notur rotacijas

atruma iestatijuma punkta ar pielaidi 1 % vai 20 apgr./min., izmantojot lielako vértibu. Turklat Saja darbibas

laika, izpemot augstako un zemako griezes momenta iestatijuma punktu katra rotacijas atruma iestatijuma
punkta, griezes momentu notur griezes momenta iestatijuma punkta ar pielaidi 1 % vai *5 Nm (izmantojot
lielako vertibu) no griezes momenta iestatijuma punkta vértibas.

Elektrisko jaudu uz invertoru vai no invertora (vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parveidotaja), UUT izejas

griezes momentu un rotacijas atrumu registré ka vidéjo vértibu pédéjas divas darbibas laika sekundés.

4.3. UUT mérijumu datu pécapstrade
4.3.1.  Pécapstrades visparigie noteikumi

Visas 4.3.2.-4.3.6. punkta noteiktos pécapstrades solus saskana ar 4.1.3. punktu abiem sprieguma limeniem
izméritajam datu kopam veic atseviski.
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4.3.2. Maksimala un minimala griezes momenta ierobeZojumi

Maksimala un minimala griezes momenta ierobezojumu datus, kas noteikti saskana ar 4.2.2.4. punktu, papla-
Sina ar linearo ekstrapolaciju (izmantojot abus tuvakos punktus) lidz nulles rotacijas atrumam un UUT
maksimalajiem darbibas apgriezieniem, ko deklargjis sastavdalas razotajs, ja registrétic mérfjumu dati $os
diapazonus neaptver.

4.3.3. Pretestibas likne

Pretestibas liknes datus, kas noteikti saskana ar 4.2.3. punktu, parveido saskana ar $adiem noteikumiem.

(1) Ja invertora (vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parveidotdja) elektroapgade ir iestatita ka neaktiva vai
atvienota, invertoram (vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parveidotajam) nodrosinatas elektriskas jaudas
attiecigas vértibas iestata uz 0.

(2) Ja UUT izejas varpsta nav savienota ar slodzes masinu (t. i, dinamometru), attiecigas griezes momenta
vertibas iestata uz 0.

(3) Datus, kas parveidoti saskana ar 1. un 2. punktu, paplasina ar linearo ekstrapolaciju lidz UUT maksima-
lajiem darbibas apgriezieniem, ko deklargjis sastavdalas razotdjs, ja registrétie mérjjumu dati Sos diapazonus
neaptver.

=

Invertoram (vai, attieciga gadjjuma, lidzstravas parveidotdjam) nodrosinatas elektriskas jaudas vértibas, kas
parveidotas saskana ar 1.-3. punktu, uzskata par virtualu mehanisko zudumu jaudu. Sis virtualas meha-
nisko zudumu jaudas vértibas parveido virtualaja pretestibas momenta ar attiecigo UUT izejas varpstas
rotacijas atrumu.

(5) Katra UUT izejas varpstas rotacijas atruma iestatfjuma punkta saskana ar 1.-3. punktu parveidotajos datos
atbilstigi 4. punktam noteikta virtuala pretestibas momenta vértibu pievieno slodzes masinas (t. i, dina-
mometra) faktiskajam griezes momentam, lai noteiktu UUT kopéjo pretestibas momentu, kas atkarigs no
rotacijas atruma.

(6) UUT kopgja pretestibas momenta vertibas zemakaja rotacijas atruma iestatjjuma punkta, kuras noteiktas,
pamatojoties uz datiem, kas parveidoti saskana ar 5. punktu, iekop€ jauna ieraksta pie rotacijas atruma 0
apgr./min. un pievieno atbilstigi 5. punktam parveidotajiem datiem.

4.3.4. EPMC

EPMC datus, kas noteikti saskana ar 4.2.6.4. punktu, atseviski paplasina katram izméritajam parnesumam
kustibai uz priekSu saskana ar $adiem noteikumiem.

(1) Visu ar izejas griezes momentu un invertora elektrisko jaudu saistito datu paru vértibas, kas noteiktas
zemakaja rotacijas atruma iestatijuma punkta, iekopé jauna ieraksta pie nulles rotacijas atruma.

(2) Visu ar izejas griezes momentu un invertora elektrisko jaudu saistito datu paru vértibas, kas noteiktas
augstakaja rotacijas atruma iestatijuma punkta, iekopé jauna ieraksta pie augstaka rotacijas atruma iestati-
juma punkta reizindjuma ar 1,05.

(3) Ja konkréta rotacijas atruma iestatijuma punkta (ieskaitot jaunos datus, kas iegiiti saskapa ar 1. un 2.
punktu) griezes momenta iestatijuma punkts, kas noteikts saskana ar 4.2.6.2.2. punkta a)-g) apakspunkta
minétajiem noteikumiem, no faktiskd mérjjuma atbilstigi 4.2.6.2.2. punkta h) apakSpunktam ir izlaists,
aprékina jaunu datu punktu, pamatojoties uz $adiem noteikumiem:

(a) rotacijas atrums: izmanto rotacijas atruma izlaista iestatfuma punkta veértibu;
(b) griezes moments: izmanto griezes momenta izlaista iestatijuma punkta vértibu;

(c) invertora jauda: ar linearo ekstrapolaciju aprékina jaunu veértibu, kur attiecigajam rotacijas atruma
iestatfjuma punktam pieméro mazako kvadratu linearas regresijas taisnes slipumu, kas noteikts, pama-
tojoties uz visiem trim faktiski izmeéritajiem griezes momenta punktiem, kuri atrodas vistuvak b)
apak$punkta minétajai griezes momenta vértibai;
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(d) attieciba uz pozitiva griezes momenta vértibam invertora jaudas ekstrapoletas vértibas, kuru rezultata
iegtitas vertibas ir mazakas par izméritajam vértibam faktiski izméritaja griezes momenta punkta, kas
atrodas vistuvak b) apak$punkta minétajai griezes momenta vértibai, iestata invertora jaudai, kura
faktiski izmérita griezes momenta punkta, kas atrodas vistuvak b) apakSpunktd minétajai griezes
momenta vértibai;

(e) attieciba uz negativa griezes momenta vertibam invertora jaudas ekstrapoletas vertibas, kuru rezultata
iegtitas vértibas ir lielakas par izméritajam vértibam faktiski izméritaja griezes momenta punkta, kas
atrodas vistuvak b) apak$punkta minétajai griezes momenta vértibai, iestata invertora jaudai, kura
faktiski izmérita griezes momenta punkta, kas atrodas vistuvak b) apakSpunktd minétajai griezes
momenta vértibai.

(4) Katra rotacijas atruma iestatjuma punktd (ieskaitot jaunos datus, kas iegfiti saskana ar 1. —3. punktu)
aprékina jaunu datu punktu, pamatojoties uz datiem augstakaja griezes momenta iestatjuma punkta un
saskana ar $adiem noteikumiem:

(a) rotacijas atrums: izmanto to pasu rotacijas atruma veértibu;

(b) griezes moments: izmanto griezes momenta vértibu, kas reizinata ar koeficientu 1,05;

() invertora jauda: jaunu vértibu aprékina ta, lai efektivitate, kas definéta ka mehaniskas jaudas attieciba
pret invertora jaudu, paliktu nemainiga.

(5) Katra rotacijas atruma iestatjjuma punkta (ieskaitot jaunos datus, kas iegfiti saskana ar 1. —3. punktu)

aprékina jaunu datu punktu, pamatojoties uz datiem zemakaja griezes momenta iestatjuma punkta un
saskana ar $adiem noteikumiem:

(a) rotacijas atrums: izmanto to pasu rotacijas atruma veértibu;
(b) griezes moments: izmanto griezes momenta vértibu, kas reizinata ar koeficientu 1,05;

(c) invertora jauda: jaunu vértibu aprékina ta, lai efektivitate, kas definéta ka invertora jaudas attieciba pret
mehanisko jaudu, paliktu nemainiga.

4.3.5. Parslodzes parametri
Pamatojoties uz parslodzes parametru datiem, kas noteikti saskana ar 4.2.5.3. punktu, efektivitates raditaju
aprékina, vidgjo mehanisko izejas jaudu t; ., perioda dalot ar vidgo elektrisko jaudu uz invertoru vai no
invertora (vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parveidotdja) ty paep perioda.

4.3.6. maksimalais 30 min@iSu nepartrauktais griezes moments
Pamatojoties uz datiem, kas noteikti saskana ar 4.2.4.3. punktu, efektivitates raditaju aprékina, vidgjo 30
minddu nepartraukto jaudu dalot ar vidéjo elektrisko jaudu uz invertoru vai no invertora (vai, attieciga
gadijuma, lidzstravas parveidotaja).
Pamatojoties uz maksimala 30 mindsu nepartraukta griezes momenta mérijumu datiem, kas noteikti saskana ar
4.2.4.2. punktu, no laika nolasitam vértibam visa 1 800 sekunzu mérfjumu perioda katram dzesé$anas konta-
ram, kam ir savienojums ar argju siltummaini, atseviski nosaka 3adas vidgjas vertibas:
— dzes€sanas jauda;

— dzeses skidruma temperatiira pie UUT dzeséSanas kontiira ieejas.

Dzesé$anas jaudu nosaka, pamatojoties uz dzeses skidruma ipatngjo siltumietilpibu, dzeses $kidruma masas
plismu un temperatiiras starpibu salidzinajuma ar testa stenda siltummaini UUT puse.

4.4. Ipasi noteikumi attieciba uz 1. tipa IHPC testéSanu
Simulacijas rika vajadzibam 1. tipa IHPC ir virtuali sadalita divas atseviskas sastavdalas, t. i., elektromasinas

sistéma un parnesumu karba. Tapéc saskana ar $aja punkta aprakstitajiem noteikumiem nosaka divas atseviskas
sastavdalas datu kopas.

1. tipa IHPC sastavdalu testéSanai pieméro 3a pielikuma 4.1. un 4.2. punktu.
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1. tipa IHPC sistémai griezes momentu un atrumu méra pie sistémas izejas varpstas (t. i., parnesumu karbas
izejas pusé virziena uz transportlidzekla ritepiem).

Saimju noteikSana saskana ar 13. papildinajumu attieciba uz 1. tipa IHPC nav atlauta. Tapéc izmégindjumus
nedrikst izlaist un vienai konkrétai 1. tipa IHPC ir javeic visi 4.2. punkta aprakstitie izméginajumi. Neatkarigi
no Siem noteikumiem pretestibas liknes testu saskana ar 4.2.3. punktu 1. tipa IHPC sistémam neveic.

1. tipa IHPC ievades datu generéSana, pamatojoties uz standartvértibam, nav atlauta.

44.1. Veicamie 1. tipa IHPC izméginajumi

4.41.1. Sistemas kop&o parametru noteik$anas izméginajumi

Saja apakspunkta ir aprakstita informacija par visas 1. tipa IHPC sistémas parametru noteiksanu, ieskaitot
sistéma eso$as parnesumu karbas zudumus.

Sadus izmégindjumus veic saskana ar noteikumiem, kas attiecigajos punktos paredzéti integrétai elektriska
spéka parvada sastavdalai ar vairaku atrumu parnesumu karbu. Visos 3ajos izméginajumos ieejas varpsta, kas
paredzéta dzenosa momenta ievadiSanai sistéma, ir vai nu atvienota un brivi rotéjoSa, vai arl fikséta un

nerotgjosa.
2.a tabula
Parskats par veicamajiem 1. tipa IHPC izméginajumiem
Izméginajums Atsauces punkts

Maksimala un minimala griezes momenta ierobezo- 4.2.2.
jumi
maksimalais 30 minGSu nepartrauktais  griezes 4.2.4.
moments
Parslodzes parametri 4.2.5.
EPMC 4.2.6.

Ta ka 1. tipa IHPC sisttmam pieméro noteikumus, kas paredzéti integrétai elektriska spéka parvada sastavdalai
ar vairaku atrumu parnesumu karbu, EPMC méra katram parnesumam kustibai uz prieksu saskana ar 4.2.6.2.
punktu.

4.4.1.2. Izmégindjumi sistéma eso$as parnesumu karbas zudumu noteiksanai
Saja apakspunkta ir aprakstits, ka noteikt sisttma eso§as parnesumu karbas zudumus.

Tapéc sistému testé saskana ar VI pielikuma 3.3. punkta noteikumiem. Neatkarigi no $iem noteikumiem
pieméro 3adus noteikumus:

— leejas varpsta, kas dzeno$o momentu ievada sistéma, saskana ar $is regulas VI pielikuma 3.3. punkta
noteikumiem ir savienota ar dinamometru, kas to darbina;

— invertora (vai, attieciga gadijuma, lidzstravas parveidotaja) energoapgade no DC elektriskas jaudas avota ir
atvienota. Lai $adas atvienoSanas rezultata netiktu sabojata neviena sistémas dala, sistému var parveidot,
elektromasinas(-u) dala mérjjuma vajadzibam izmantojot magnétu vai rotoru maketus;

— griezes momenta diapazonu, kas noteikts VI pielikuma 3.3.6.3. punkta, papladina, ictverot ari negativa
griezes momenta vértibas, lai tos paSus griezes momenta iestatijuma punktus no pozitivas puses meritu ari
ar negativu algebrisko zimi.
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4.4.2. 1. tipa IHPC mérjjumu datu pécapstrade
1. tipa IHPC mérjjumu datu pécapstradei pieméro visus 4.3. punkta izklastitos noteikumus, ja vien nav noradits
citadi.

4.4.2.1. Datu pécapstrade attieciba uz sistémas kopgjiem parametriem
Visus mérjjumu datus, kas noteikti saskana ar 4.4.1.1. punktu, apstrada atbilstigi 4.3.1.-4.3.6. punkta izklas-
titajiem noteikumiem. 4.3.3. punkta noteikumus izlaiz, jo pretestibas liknes mérjjumu saskana ar 4.2.3. punktu
1. tipa IHPC sisttmam neveic. Ja ir specifiski noteikumi, kas attiecigajos punktos noteikti integrétai elektriska
speka parvada sastavdalai ar vairaku atrumu parnesumu karbu, pieméro Sos specifiskos noteikumus.

4.4.2.2. Datu pécapstrade attieciba uz sistéma eso$as parnesumu karbas dalas zudumiem
Visus meérjjumu datus, kas noteikti saskana ar 4.4.1.2. punktu, apstrada atbilstigi VI pielikuma 3.4. punkta

izklastitajiem noteikumiem. Neatkarigi no Siem noteikumiem pieméro $adus noteikumus:

— noteikumus, kas izklastiti VI pielikuma 3.4.2.-3.4.5. punkta, analogiski pieméro arl negativa griezes
momenta vertibam;

— noteikumus, kas izklastiti VI pielikuma 3.4.6. punkta, nepieméro.

4.4.2.3. Datu pécapstrade, lai iegfitu konkrétus datus par virtudlo elektromasinas sistému
Lai noteiktu virtudlas elektromaginas sistémas sastavdalas datus, izpilda $adus solus. Sadus pécapstrades solus
izlaiz attieciba uz abiem efektivitates raditajiem, kas noteikti saskana ar 4.3.5. un 4.3.6. punktu, jo Sie
efektivitates raditaji kalpo tikai ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto Ipasibu atbilstibas
noveértésanai.

(a) Visas saskana ar 4.4.2.1. punktu apstradato mérjjumu datu apgriezienu un griezes momenta vertibas
parveido no 1. tipa IHPC izejas varpstas ieejas varpsta, izmantojot $adus vienadojumus. Ja viens un tas
pats izméginajums ir veikts vairakiem parnesumiem, parveidosanu veic katram parnesumam atseviski.

NEM yirt = Moutpur X igbx

1 1
TEMA,virt = TOutput X —+ Tloss,gbx(nEM,viﬂa TOutput X — age‘”’)
Lobx Lobx

kur:

Npvvie = virtualas elektromasinas sistémas rotacijas atrums, nemot véra 1. tipa IHPC ieejas varpstu

[1/min.];
Noypur = iZMEritais rotacijas atrums pie 1. tipa IHPC izejas varpstas [1/min.];
Lgbx = rotacijas atruma pie 1. tipa IHPC ieejas varpstas attieciba pret rotacijas atrumu pie izejas varpstas

konkrétam parnesumam, kas izmantots mérijjuma laika [-];

Temyie = Vvirtulas elektromasinas sistémas griezes moments, nemot véra 1. tipa IHPC ieejas varpstu [Nm];

Toupue = 1zméritais griezes moments pie 1. tipa IHPC izejas varpstas [Nmy];
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Tiossgbx = griezes momenta zudums atkariba no rotacijas atruma un griezes momenta pie 1. tipa IHPC
iecjas varpstas [Nm]. To aprékina, izmantojot divdimensiju linearo interpolaciju no parnesumu
karbas zudumu kartém, kas saskana ar 4.4.2.2. punktu noteiktas attiecigajam parnesumam;

gear = konkréts parnesums, kas izmantots mérjjuma laika [-].

(b) Elektriskas jaudas kartes, kas saskana ar 4.4.2.1. punktu noteiktas katram parnesumam kustibai uz prieksu
un saskana ar 4.4.2.3. punkta a) apak$punktu parveidotas ieejas varpsta, izmanto par pamatu $adiem
aprékiniem. Visas $o elektriskas jaudas kar§u elektriska invertora jaudas vértibas parveido attiecigajas
virtudlas elektromasinas sistémas kartés, atnemot parnesumu karbas zudumus saskana ar $adu vienado-

jumu:

Pel,virt("EM,vimTEM,vin) = Pel,meas (nEM,virthEM,virt) - Tlossgbx(nEM,vin»TEM.virta geaf) X NEM virt
kur:
Pl virt virtualas elektromasinas sistémas elektriska invertora jauda [W];

NEM virt virtualas elektromasinas sistémas rotacijas atrums, nemot véra 1. tipa IHPC iecjas varpstu,
noteikts saskana ar 4.4.2.3. punkta a) apakSpunktu [1/min.];

Temyie  Virtualas elektromasinas sistémas griezes moments, nemot véra 1. tipa IHPC ieejas varpstu,
noteikts saskana ar 4.4.2.3. punkta a) apak$punktu [Nm];

izmérita elektriska invertora jauda [W];

Tiossgbx  griezes momenta zudums atkariba no rotacijas atruma un griezes momenta pie 1. tipa IHPC
ieejas varpstas [Nm]. To aprékina, izmantojot divdimensiju linedro interpolaciju no parnesumu
karbas zudumu kartém, kas saskana ar 4.4.2.2. punktu noteiktas attiecigajam parnesumam;

gear konkréts parnesums, kas izmantots mérjjuma laika [-].

(c) Virtualas elektromasinas sistémas pretestibas momenta vértibas norada tajos paSos rotacijas atruma iesta-
tjuma punktos, ngy i, Nemot véra 1. tipa IHPC ieejas varpstu, kurus izmanto virtualas elektromasinas
sisttmas maksimalda un minimala griezes momenta liknes noteik3anai. Katru Nm izteikto pretestibas
momenta vértibu, kas noradita at3kirigos rotacijas atruma iestatijuma punktos, iestata uz nulli.

(d) Virtualas elektromasinas sistémas rotacijas inerci aprékina, faktiskas(-o) elektromasinas(-u) inerces vertibu(-
as), kas noteikta(-as) saskana ar $a pielikuma 8. papildinadjuma 8. punktu, parveidojot attiecigaja rotacijas
inerces veértiba, kas saistita ar 1. tipa IHPC ieejas varpstu.

4.4.3. Simulacijas rika ievades datu generéSana
Ta ka simulacijas rika vajadzibam 1. tipa IHPC ir virtudli sadalita divas atseviskas sastavdalas, elektromasinas

sistémai un parnesumu karbai nosaka atseviskus sastavdalas ievades datus. Ievades datos noraditais sertifikacijas
numurs abam sastavdalam — elektromasinas sistémai un parnesumu karbai — ir vienads.

4.4.3.1. Virtualas elektromasinas sistémas ievades dati

Virtualas elektromasinas sistémas ievades datus generé saskana ar 15. papildinajuma dotajam elektromasinas
sistémas definicijam, pamatojoties uz galigajiem datiem, kas iegati, ievérojot 4.4.2.3. punkta noteikumus.

4.43.2.  Virtualas parnesumu karbas ievades dati

Virtualas parnesumu karbas ievades datus generé saskana ar VI pielikuma 12. papildinajuma 1.-3. tabula
dotajam parnesumu karbas definicijam, pamatojoties uz galigajiem datiem, kas iegati, ievérojot 4.4.2.2. punkta
noteikumus. Parametram “TransmissionType” 1. tabula iestata vértibu “IHPC Type 1.
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5. Akumulatoru baterijas sistému vai reprezentéjosu akumulatoru baterijas apakssistému testéSana

Akumulatoru baterijas UUT termiskas kondicionéSanas ierice un attiecigais termiskas kondicionéanas cikls
testa stenda iekarta darbojas ta, lai nodrosinatu akumulatoru baterijas UUT termiskas kondicionéSanas veikt-
spju atbilstosi transportlidzekla lietojumam, un lauj testa stenda iekartai veikt pieprasito testa procediiru,
ievérojot akumulatoru baterijas UUT ekspluatacijas ierobezojumus.

5.1. Visparigie noteikumi
Akumulatoru baterijas UUT sastavdalas transportlidzekli var biit sadalitas pa dazadam iericém.

Akumulatoru baterijas UUT vada BCU, un testa stenda iekarta darbojas, ievérojot ekspluatacijas ierobezojumus,
ko nodrosina BCU, izmantojot sakaru kopni. Akumulatoru baterijas UUT termiskas kondicionéSanas ierice un
attiecigais termiskas kondicionésanas cikls testa stenda iekarta darbojas saskana ar BCU vadibas iericem, ja vien
attiecigaja testa procediira nav noteikts citadi. BCU lauj testa stenda iekartai veikt pieprasito testa procediru,
ievérojot akumulatoru baterijas UUT ekspluatacijas ierobeZojumus. Ja nepiecieSams, sastavdalas razotajs BCU
programmu pielago pieprasitajai testa procedirai, neparsniedzot akumulatoru baterijas UUT ekspluatacijas un
drogibas ierobezojumus.

5.1.1. Termiskas lidzsvarosanas nosacijumi

Termisko lidzsvaru panak, ja vienas stundas laika novirze starp sastavdalas raZzotaja noradito kameras tempe-
ratlru un visu kameras temperatiras méri§anas punktu temperatru ir mazaka neka +7 K.

5.1.2. Pienemta prakse attieciba uz zimém

5.1.2.1. Strava

[zmeéritajam stravas vértibam ir pozitiva zime, ja tas attiecas uz izladi, un negativa zime attieciba uz uzladi.

5.1.3. Atsauces atrasands vieta attieciba uz apkartéjo temperatiru

Apkartgjo temperatiru méra 1 m attaluma no akumulatoru baterijas UUT sastavdalas raZzotaja noraditaja
punkta.

5.1.4. Termiskie nosacijumi

Akumulatoru baterijas testéSanas temperatiiry, t. i, akumulatoru baterijas UUT darbibas mérktemperatiiru,
nosaka sastavdalas razotajs. Visu kameras temperatiiras mérisanas punktu temperatiirai visu veikto izmégina-
jumu laika jabat sastavdalas razotaja noteiktajas robezas.

Akumulatoru baterijas UUT ar $kidruma kondicioné$anu (t. i., apsildi vai dzesé$anu) kondicionésanas skidruma
temperatiru registré pie akumulatoru baterijas UUT ieejas un uztur +2 K robezas no sastavdalas razotaja
noraditas vértibas.

Ar gaisu dzesgjamas akumulatoru baterijas UUT gadijuma akumulatoru baterijas UUT temperatiiru sastavdalas
razotaja noraditaja punkta uztur +0/-20 K robezas no sastavdalas razotaja noraditas maksimalas vértibas.

Visos veiktajos izméginajumos pieejama dzes€Sanas un/vai apsildes jauda testa stenda nedrikst parsniegt
sastavdalas razotdja deklaréto vertibu. So vertibu registré kopa ar testa datiem.

Pieejamo dzeseSanas un/vai apsildes jaudu testa stenda nosaka, pamatojoties uz $adam procediiram, un registré
kopa ar faktiskajiem sastavdalas testa datiem.

(1) Skidruma kondicionéSanai — pamatojoties uz kondicionésanas $kidruma masas pliismu un temperatiiras
starpibu salidzindjuma ar siltummaini akumulatoru baterijas UUT pusé.

(2) Elektriskajai kondicioné$anai — no sprieguma un stravas. Akumulatoru baterijas UUT sertifikacijas vaja-
dzibam sastavdalas raZotdjs var mainit §is kondicionésanas iekartas elektrisko savienojumu, lai varétu veikt
akumulatoru baterijas UUT parametru mérjjumus, nenemot véra kondicioné$anai vajadzigo elektrisko jaudu
(piem., ja kondicionéSana ir tie$i ieviesta un savienojums izveidots iek$pus akumulatoru baterijas UUT).
Neatkarigi no $iem noteikumiem registré vajadzigo elektrisko dzeséSanas un/vai apsildes jaudu, ko akumu-
latoru baterijas UUT argji nodrosina kondicionésanas iekarta.
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(3) Citiem kondicionésanas veidiem — nemot véra pamatotus inZeniertehniskus apsvérumus un apspriezoties
ar tipa apstiprinataju iestadi.
5.2. Sagatavosanas cikli

Akumulatoru baterijas UUT sagatavo, veicot maksimali piecus pilnigas izlades ciklus, kam seko pilniga uzlade,
lai nodrosinatu sistémas veiktspéjas stabilizéSanos, pirms tiek sakta faktiska testéSana.

Secigus pilnigas izlades ciklus, kam seko pilniga uzlade, veic sastavdalas razotaja noteiktaja darba temperatiira,
lidz ir sasniegts “ieprieks sagatavotas” testéjamas vienibas statuss. “lepriek$ sagatavotas” akumulatoru baterijas
UUT kritérijs ir tads, ka izlades jauda divu secigu izlades ciklu laika mainas ne vairak ka par 3 % no nominalas
ietilpibas, vai ir veikti pieci atkartojumi.

Akumulatoru baterijas UUT spriegums izlades beigas nedrikst biit mazaks par sastavdalas razotaja ieteikto
minimalo spriegumu (minimalais spriegums ir mazakais spriegums izlades laika, kas nerada neatgriezeniskus
bojajumus akumulatoru baterijas UUT). Pilnigas izlades un pilnigas uzlades ciklu pabeig$anas kriterijus nosaka
sastavdalas razotajs.

5.2.1. Stravas limeni HPBS sagatavoSanas ciklos

Izladi veic pie 2C stravas, uzladi veic saskana ar sastavdalas razotaja ieteikumiem.

5.2.2. Stravas limeni HEBS sagatavosanas ciklos

Izladi veic pie 1/3C stravas, uzladi veic saskana ar sastavdalas razotaja ieteikumiem.

5.3. Standarta cikls

Standarta cikla (SC) mérkis ir nodro$inat vienadus sakotngjos apstaklus katram konkrétajam akumulatoru
baterijas UUT testam, ka ari uzladéto energiju CoP vajadzibam saskana ar 12. papildindgjumu. To veic sastav-
dalas razotaja noteiktaja darba temperatiira.

5.3.1. HPBS standarta cikls

HPBS standarta cikls ietver $adus secigus notikumus: standarta izlade, atpiitas periods, standarta uzlade un
otrais atpiitas periods.

Standarta izlades procediru veic pie 1C stravas lidz minimalajam uzlades stavoklim saskana ar sastavdalas
razotdja specifikacijam.

Atpiitas periods sakas uzreiz péc izlades beigam un ilgst 30 mintes.

Standarta uzlades procediru veic saskana ar sastavdalas razotaja specifikacijam attieciba uz uzlades beigu
kritérijiem, ka arT vispar€jai uzlades procedirai piemérojamajiem terminiem.

Otrais atpiitas periods sakas uzreiz péc uzlades beigam un ilgst 30 mintes.

5.3.2. HEBS standarta cikls

HEBS standarta cikls ietver $adus secigus notikumus: standarta izlade, atpiitas periods, standarta uzlade un
otrais atpiitas periods.

Standarta izlades procediiru veic pie 1/3C stravas lidz minimalajam uzlades stavoklim saskana ar sastavdalas
razotaja specifikacijam.

Atpiitas periods sakas uzreiz péc izlades beigam un ilgst 30 mindites.
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Standarta uzlades procediiru veic saskana ar sastavdalas razotaja specifikacijam attieciba uz uzlades beigu
kritérijiem, ka arT visparéjai uzlades procediirai piemérojamajiem terminiem.

Otrais atpiitas periods sakas uzreiz péc uzlades beigim un ilgst 30 mindtes.
5.4. Veicamie izméginajumi

Pirms tiek veikti jebkadi izméginajumi saskana ar $o punktu, akumulatoru baterijas UUT pieméro 5.2. punkta
noteikumus.

5.4.1. Nominalas ietilpibas testa procedira

Saja testd méra akumulatoru baterijas UUT nominalo ietilpibu (izteiktu Ah) pie pastdviga stravas izlades
atruma.

5.4.1.1. Méramie signali

leprieksgjas sagatavosanas, standarta ciklu un faktiska izméginajuma laika registré sadus signalus:
— uzlades/izlades strava akumulatoru baterijas UUT spailés;

— spriegums starp akumulatoru baterijas UUT spailém;

— temperatiira visos akumulatoru baterijas UUT temperatiiras mérisanas punktos;

— apkartgja temperatiira testa stenda;

— akumulatoru baterijas UUT apsildes vai dzesé$anas jauda.

5.4.1.2. Izméginajums

Péc akumulatoru baterijas UUT pilnigas uzlades saskana ar sastavdalas razotaja specifikacijam un termiska
[idzsvara sasnieg3anas atbilstigi 5.1.1. punktam veic standarta ciklu saskana ar 5.3. punktu.

Faktisko izméginajumu sak 3 stundu laika péc standarta cikla beigam; ja tas nenotiek, standarta ciklu atkarto.
Faktisko izmégindjumu veic RT, un tas ietver pastavigu stravas izladi pie $ada izlades atruma:

— attieciba uz HPBS — sastavdalas razotaja nominala 1C ietilpiba, izteikta Ah;

— attieciba uz HEBS — sastavdalas raZotaja nominala 1/3C ietilpiba, izteikta Ah.

Visus izlades testus pabeidz, kad ir sasniegts minimalais stavoklis saskana ar sastavdalas razotaja specifikacijam.

5.4.1.3. Rezultatu interpreté$ana

letilpibu (Ah), kas saskapa ar 5.4.1.2. punktu veiktaja faktiskaja izméginajuma laika gaita iegiita no kopégjas
akumulatoru baterijas stravas, izmanto ka nominalas ietilpibas vertibu.

5.4.1.4. Pazinojamie dati

Pazino sadus datus:

— nominala ietilpiba, kas noteikta saskana ar 5.4.1.3. punktuy;

— visu saskana ar 5.4.1.1. punktu registréto signalu vidéjas vértibas faktiskaja izméginajuma.
Lai parbauditu razojumu atbilstibu, aprékina ari sadas vértibas:

— kopéja uzladéta energija, Ep,,, no 20 uz 80 % SOC pirms faktiska izméginajuma veikta standarta cikla laika;
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— kopéja izladéta energija, Ey,, no 80 uz 20 % SOC faktiska izmégindjuma laika.

Visas izmantotas SOC vértibas aprékina, pamatojoties uz faktisko izmérito nominalo ietilpibu, kas noteikta
saskana ar 5.4.1.3. punktu.

Energijas rinkojuma efektivitati ng, aprékina, kopgjo izladéto energiju, Ey;,, dalot ar kopgjo uzladéto energiju,
E . un norada informacijas dokumenta saskana ar 5. papildinajumu.

5.4.2. Tuk3gaitas sprieguma, iek$€jas pretestibas un stravas ierobezojumu testa procediira

Saja testd nosaka akumulatoru baterijas UUT omisko pretestibu izlades un uzlades apstaklos, ki ari OCV
atkariba no SOC. Turklat verifice maksimalo izlades un uzlades stravu, ko deklargjis sastavdalas razotajs.

5.4.2.1. Test€Sanas visparigie noteikumi

Visas izmantotas SOC vértibas aprékina, pamatojoties uz faktisko izmérito nominalo ietilpibu, kas noteikta
saskana ar 5.4.1.3. punktu.

Tikai tada gadijuma, ja izlades laika akumulatoru baterijas UUT sasniedz izlades sprieguma robezu, stravu
samazina ta, lai spriegums starp akumulatoru baterijas UUT spailém visa izlades impulsa laika tiktu uzturéts
izlades sprieguma robezas.
Tikai tada gadijuma, ja uzlades laika akumulatoru baterijas UUT sasniedz uzlades sprieguma robezu, stravu
samazina ta, lai spriegums starp akumulatoru baterijas UUT spailém visa regenerativas uzlades impulsa laika
tiktu uzturéts uzlades sprieguma robezas.
Ja testa iekarta 100 ms laika péc izmainam stravas profila nevar nodrosinat stravas vértibu ar pieprasito
precizitati £1 % robezas no mérka vertibas, attiecigos registrétos datus nenem véra un neizmanto par pamatu
ar tuksgaitas spriegumu un iek3gjo pretestibu saistito vértibu aprékinasana.
Ja saskana ar ekspluatacijas ierobezojumiem, ko, izmantojot sakaru kopni, nodrosina BCU, strava ir jasamazina,
lai neparsniegtu Sos akumulatoru baterijas UUT ekspluatacijas ierobezojumus, testa stenda iekarta samazina
attiecigo mérka stravu atbilstosi BCU vajadzibam.

5.4.2.2. Méramie signali
leprieksgjas sagatavosanas un faktiska izméginajuma laika registré $adus signalus:
— izlades strava akumulatoru baterijas UUT spailés;
— spriegums starp akumulatoru baterijas UUT spailém;
— temperatiira visos akumulatoru baterijas UUT temperatiiras mérisanas punktos;
— apkartéja temperatiira testa stenda;

— akumulatoru baterijas UUT apsildes vai dzeséSanas jauda.

5.4.2.3. Izméginajums

5.4.2.3.1. leprieksgja sagatavosana

Péc akumulatoru baterijas UUT pilnigas uzlades saskana ar sastavdalas razotaja specifikacijam un termiska
lidzsvara sasniegSanas atbilstigi 5.1.1. punktam veic standarta ciklu saskana ar 5.3. punktu.

Faktisko izméginajumu sak 1-3 stundu laika péc standarta cikla beigam. Pretéja gadijuma iepriekséja punkta
minéto procediiru atkarto.

5.4.2.3.2. Testa procediira

HPBS gadijuma testu veic piecos dazados SOC limenos: 80, 65, 50, 35 un 20 %.

HEBS gadijuma testu veic piecos dazados SOC limenos: 90, 70, 50, 35 un 20 %.
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Pédgja soli, kad SOC ir 20 %, sastavdalas razotajs var samazinat akumulatoru baterijas UUT maksimalo izlades
stravu, lai nepielautu par minimalo limeni zemaku SOC saskana ar sastavdalas razotdja specifikacijam un
novérstu pilnigu izladi.

Pirms faktisko izméginajumu sakSanas katra SOC limeni akumulatoru baterijas UUT sagatavo saskana ar
5.4.2.3.1. punktu.

Lai sasniegtu testéSanai vajadzigos SOC limenus no akumulatoru baterijas UUT sakotngja stavokla, to izlade ar
pastavigu stravas izlades atrumu — 1C HPBS gadijuma un 1/3C HEBS gadijuma —, kam seko 30 minasu
atpiitas periods pirms nakama meérijuma sakuma.

Sastavdalas razotdjs pirms testa deklaré katra SOC limena maksimalo uzlades un izlades stravu, ko var
izmantot visa attiecigaja stravas impulsa laika picauguma intervala, kas noteikts saskana ar 3. tabulu (HPBS)
un 4. tabulu (HEBS).

Faktisko izmégindjumu veic RT, un tas ietver stravas profilu saskana ar 3. tabulu (HPBS) un 4. tabulu (HEBS).

3. tabula

HPBS stravas profils

Laika pieauguma intervals [s] Kumulativais laiks [s] Mérka strava
0 0 0
20 20 Liischg max/3 ’
40 60 0
20 80 Lng max/3’
40 120 0
20 140 Lgischg max/3”
40 180 0
50 200 lehg_max/3*
40 240 0
20 260 Ldischg_max/3
40 300 0
20 320 Ichg max/3
40 360 0
20 380 Liischg_max
40 420 0
20 440 Lihg max
40 480 0
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4. tabula
HEBS stravas profils

Laika pieauguma intervals [s] Kumulativais laiks [s] Mérka strava
0 0 0
120 120 Lgischg max/ 3’
40 160 0
120 280 Iehg max/3’
40 320 0
120 440 Lischg max/3°
40 480 0
120 600 Iehg max/3”
40 640 0
120 760 Ldischg_max/3
40 800 0
120 920 Iihg max/3
40 960 0
120 1080 Lischg max
40 1120 0
120 1240 lehg max
40 1280 0
Kur:
Lgischg max i maksimalas izlades stravas absoliita vértiba, ko sastavdalas razotdjs noradijis konkrétaja SOC

limeni un ko var izmantot visa attiecigaja stravas impulsa laika pieauguma intervala;

Ihg max  ir maksimalas uzlades stravas absoliita vertiba, ko sastavdalas razotajs noradijis konkrétaja SOC

limeni un ko var izmantot visa attiecigaja stravas impulsa laika pieauguma intervala.

Spriegumu izmégindjuma sakuma, pirms pirmo reizi mainas mérka strava, t. i, V,, méra ka vidéjo vértibu
100 ms laika.

HPBS gadijuma méra $adus spriegumus un stravas.

(1) Katram konkrétajam izlades un uzlades stravas impulsa limenim, kas noradits 3. tabula, méra spriegumu
pie nulles stravas ka vidéo vértibu pedéja sekund€, pirms mainas meérka strava, t. i., Vdg,, attieciba uz
izladi un Veg,,, attieciba uz uzladi.
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(2) Katram konkrétajam izlades stravas impulsa limenim, kas noradits 3. tabula, stravu 2, 10 un 20 sekundes
péc tam, kad mainas mérka strava (Vd,, Vd,q, Vd,g), un attiecigo stravu (Id,, Id;, un Id,,) meéra ka vidgjo
vertibu 100 ms laika.

(3) Katram konkrétajam uzlades stravas impulsa limenim, kas noradits 3. tabula, stravu 2, 10 un 20 sekundes
péc tam, kad mainas mérka strava (Vc,, Ve, Vey), un attiecigo stravu (Icy, Iey un Icyo) méra ka vidéjo
vertibu 100 ms laika.

5. tabula ir dots parskats par HPBS sprieguma un stravas vértibam, kas jaméra laika gaita péc tam, kad mainas
mérka strava.

5. tabula
(izlade un uzlade) attieciba uz HPBS Sprieguma mériSanas punkti katram konkrétajam stravas impulsa
limenim
Laiks péc izmainam mérka strava [s] | Izlade (D) vai uzlade (C) Spriegums Strava
2 C VC2 IC2
10 C VClO IClO
20 C VCZO ICZO

HEBS gadijuma méra $adus spriegumus un stravas.

(1) Katram konkrétajam izlades un uzlades stravas impulsa limenim, kas noradits 4. tabula, méra spriegumu
pie nulles stravas ka vidéjo vértibu pédéja sekunde, pirms mainas meérka strava, t. i, Vdg,, attieciba uz
izladi un Veg,,, attieciba uz uzladi.

(2) Katram konkrétajam izlades stravas impulsa limenim, kas noradits 4. tabula, spriegumu 2, 10, 20 un 120
sekundes péc tam, kad mainas mérka strava (Vd,, Vd,,, Vd,, un Vd;,o), un attiecigo stravu (Id,, Id;, Id,,
un Id;,,) méra ka vidgjo vértibu 100 ms laika.

(3) Katram konkrétajam uzlades stravas impulsa limenim, kas noradits 4. tabula, spriegumu 2, 10, 20 un 120
sekundes péc tam, kad mainas mérka strava (Vc,, Veqg, Vdyo un Vdy,), un attiecigo stravu (Id,, Id;, Idyq
un Id;,,) méra ka vidgjo vértibu 100 ms laika.

6. tabula ir dots parskats par HEBS sprieguma un stravas vértibam, kas jameéra laika gaita péc tam, kad mainas

mérka strava.

6. tabula
Sprieguma meériSanas punkti katram konkrétajam stravas impulsa limenim (izlade un uzlade) attieciba
uzHEBS
Laiks péc izmainam mérka strava [s] | Izlade (D) vai uzlade (C) Spriegums Strava
2 D vd, 1d,
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Laiks péc izmainam meérka strava [s] | Izlade (D) vai uzlade (C) Spriegums Strava
120 D Vd) 50 1129
2 C Ve, Ic,
10 C Ve Iego
20 C Veyg Ieyg
120 C Vergg Ie129

5.4.2.4. Rezultatu interpretéSana

Sadus apréekinus atseviski veic katram SOC limenim, kas izmérits saskana ar 5.4.2.3. punktu.

5.4.2.4.1. Aprékini attieciba uz HPBS

(1) Katram konkrétajam izlades stravas impulsa limenim, kas noradits 3. tabula, ick3gjas pretestibas vértibas
aprékina, pamatojoties uz sprieguma un stravas vértibam, kas izmeéritas saskana ar 5.4.2.3. punktu, saskana
ar $adiem vienadojumiem:

- RIdZ = (Vdstart - de) / Idz
— Rdyg = (Vdgare = Vdyg) [ 1dyg
— Rydyg = (Vdgar = Vdyg) [ 1dyg

(2) Ieksgjo pretestibu izladei Rid,_avg, Rid;q_avg, Rid,o_avg aprékina ka vidgjo lielumu visiem konkrétajiem
stravas impulsa limepiem, kas noraditi 3. tabula, izmantojot atseviskas vértibas, kuras aprékinatas saskana
ar 1. punktu.

(3) Katram konkrétajam uzlades stravas impulsa limenim, kas noradits 3. tabula, iek$gjas pretestibas veértibas
aprékina, pamatojoties uz sprieguma un stravas vértibam, kas izmeritas saskana ar 5.4.2.3. punktu, saskana
ar $adiem vienadojumiem:

— RICZ = (Vcstart - VCZ) / I(:2
— Rieyg = (Ve — Vegg) [ Iegg
— Rcyp = (Ve = Vegq) [ Ieyg

(4) Ieksgjo pretestibu uzladei Ric,_avg, Ric;o_avg, Ricyo_avg aprékina ka vidgjo lielumu visiem konkrétajiem
stravas impulsa limeniem, kas noraditi 3. tabula, izmantojot atseviskas vértibas, kuras aprekinatas saskana
ar 3. punktu.

(5) Kopgjo ieksgjo pretestibu Ryy, Ryjo un Ryyg aprékina ka vidéjo lielumu no attiecigajam vértibam izladei un
uzladei, kas aprékinatas saskana ar 2. un 4. punktu.

(6) Tuksgaitas spriegums ir V|, vértiba, kas saskana ar 5.4.2.3. punktu izmérita attiecigajam SOC limenim.

(7) Maksimalas izlades stravas ierobeZojumus aprékina ka vidéo vértibu 20 sekunzu laika pie mérka stravas

Lischg max Katram SOC limenim, kas izmérits saskana ar 5.4.2.3. punktu.

(8) Maksimalas uzlades stravas ierobezojumus aprékina ka vidéjo vértibu 20 sekunzu laika pie mérka stravas
Ichg max Katram SOC limenim, kas izmérits saskana ar 5.4.2.3. punktu. Rezultatu absoldtas vértibas pazino
ka galigas vértibas.

5.4.2.4.2. Aprekini attieciba uz HEBS

(1) Katram konkrétajam izlades stravas impulsa limenim, kas noradits 4. tabula, icksgjas pretestibas vértibas
aprékina, pamatojoties uz sprieguma un stravas vértibam, kas izméritas saskana ar 5.4.2.3. punktu, saskana
ar $adiem vienadojumiem:

- RIdZ = (Vdstart - de) / Id2
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— Ridjg = (Vdgare = Vdyg) [ 1dyg
— Rydyg = (Vdgar — Vdyg) [ Idyg
— Rdyyp = (Vg — Vdio9) [ 15

(2) Teksgjo pretestibu izladei Rid, avg, Rid;,_avg, Rid,o_avg un Rid;,o_avg aprékina ka vidgjo lielumu visiem
konkrétajiem stravas impulsa limeniem, kas noraditi 4. tabula, izmantojot atseviskas vertibas, kuras apré-
kinatas saskana ar 1. punktu.

(3) Katram konkrétajam uzlades stravas impulsa limenim, kas noradits 4. tabula, iek$gjas pretestibas veértibas
aprékina, pamatojoties uz sprieguma un stravas vértibam, kas izméritas saskana ar 5.4.2.3. punktu, saskana
ar $adiem vienadojumiem:

— Rie; = (Vegar — Vo) [ Iey
— Ry = (Ve — Vegg) [ ey
— Rycyg = (Ve — Vegq) [ Ieyg

— Ric1z0 = (Vegan = Vera0) [ Ieggo

(4) Ieksgjo pretestibu uzladei Ric,_avg, Ricjo_avg, Ricyg_avg un Ryc;,o_avg aprékina ka vidéjo lielumu visiem
konkrétajiem stravas impulsa limeniem, kas noraditi 4. tabula, izmantojot atseviskas vértibas, kuras apre-
kinatas saskana ar 3. punktu.

(5) Kopgjo ieksgjo pretestibu Ry, Ryjg, Ry un Ryjyo aprékina ka vidgjo lielumu no attiecigajam vértibam
izladei un uzladei, kas aprékinatas saskana ar 2. un 4. punktu.

(6) Tuksgaitas spriegums ir V, vértiba, kas saskana ar 5.4.2.3. punktu izmérita attiecigajam SOC limenim.

(7) Maksimalas izlades stravas ierobezojumus aprékina ka vidgjo vértibu 120 sekunzu laika pie mérka stravas

Liischg max Katram SOC limenim, kas izmérits saskana ar 5.4.2.3. punktu.

(8) Maksimalas uzlades stravas ierobezojumus aprékina ka vidéjo vertibu 120 sekunzu laika pie mérka stravas
Ichg max Katram SOC limenim, kas izmérits saskana ar 5.4.2.3. punktu. Rezultatu absolatas vértibas pazino
ka galigas vértibas.

5.5. Akumulatoru baterijas UUT mérjjumu datu pécapstrade

No SOC atkarigas OCV vértibas nosaka, pamatojoties uz vértibam, kas noteiktas dazadajiem SOC limeniem
saskana ar 6. apakSpunktu 5.4.2.4.1. punkta attieciba uz HPBS un 5.4.2.4.2. punkta attieciba uz HEBS.

No SOC atkarigas dazadas ieksjas pretestibas veértibas nosaka, pamatojoties uz veértibam, kas noteiktas daza-
dajiem SOC limeniem saskana ar 5. apak$punktu 5.4.2.4.1. punkta attieciba uz HPBS un 5.4.2.4.2. punkta
attieciba uz HEBS.

Maksimalas izlades stravas un maksimalas uzlades stravas ierobezojumus nosaka, pamatojoties uz vértibam, ko
pirms testa deklarjis sastavdalas razotajs. Ja kada konkréta maksimalas izlades stravas vai maksimalas uzlades
stravas vertiba, kas noteikta saskana ar 7. un 8. apakSpunktu 5.4.2.4.1. punkta attieciba uz HPBS un 5.4.2.4.2.
punkta attieciba uz HEBS, par vairak neka +2 % atskiras no vértibas, ko pirms testa deklargjis sastavdalas
razotajs, pazino attiecigo vértibu, kas noteikta saskana ar 7. un 8. apakSpunktu 5.4.2.4.1. punkta attieciba uz
HPBS un 5.4.2.4.2. punkta attieciba uz HEBS.

6. Kondensatoru sistému vai reprezentéjosu kondensatoru apakssistému testéSana

6.1. Visparigie noteikumi
Ari kondensatora UUT sastavdalas transportlidzekli var bat sadalitas pa dazadam iericém.

Kondensatora ipasibas nav batiski atkarigas no ta uzlades stavokla vai stravas limena. Tapéc modela ievades
parametru aprékinasanai ir paredzéts tikai viens izmeéginajums.
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6.1.1. Pienemta prakse attieciba uz stravas zimém

[zméritajam stravas vértibam ir pozitiva zime, ja tas attiecas uz izladi, un negativa zime attieciba uz uzladi.

6.1.2. Atsauces atrasanas vieta attieciba uz apkartgjo temperatiiru

Apkartgjo temperatiiru méra 1 m attdluma no kondensatora UUT sastavdalas razotaja noraditaja punkta.

6.1.3.  Termiskie nosacfjumi

Kondensatora testéSanas temperatiiry, t. i, kondensatora UUT darbibas mérktemperatiiru, nosaka sastavdalas
razotajs. Visu kondensatora elementu temperatiiras mérisanas punktu temperatirai visu veikto izméginajumu
laika jabit sastavdalas razotaja noteiktajas robezas.

Kondensatora UUT ar $kidruma kondicioné$anu (t. i., apsildi vai dzeséSanu) kondicioné$anas skidruma tempe-
ratiiru registré pie kondensatora UUT ieejas un uztur +2 K robezas no sastavdalas razotaja noraditas vértibas.

Ar gaisu dzes¢jama kondensatora UUT gadijuma temperatiiru sastavdalas razotdja noraditaja punkta uztur +0/-
20 K robezas no sastavdalas razotaja noraditas maksimalas vértibas.

Visos veiktajos izméginajumos pieejama dzeséSanas unfvai apsildes jauda testa stenda nedrikst parsniegt
sastavdalas razotaja deklaréto vértibu. So vértibu registré kopa ar testa datiem.

Pieejamo dzeséSanas un/vai apsildes jaudu testa stenda nosaka, pamatojoties uz $adam procediiram, un registré
kopa ar faktiskajiem sastavdalas testa datiem.

(1) Skidruma kondiciongsanai — pamatojoties uz kondiciongsanas $kidruma masas pliismu un temperatiiras
starpibu salidzinajuma ar siltummaini kondensatora UUT pusg.

(2) Elektriskajai kondicionéSanai — no sprieguma un stravas. Kondensatora UUT sertifikacijas vajadzibam
sastavdalas raZzotajs var mainit $is kondiciongsanas iekartas elektrisko savienojumu, lai varétu veikt konden-
satora UUT parametru mérjjumus, nenemot véra kondicionéSanai vajadzigo elektrisko jaudu (piem., ja
kondicionSana ir tiesi ieviesta un savienojums izveidots kondensatora testéjamaja vieniba). Neatkarigi
no $iem noteikumiem registré vajadzigo elektrisko dzeséSanas un/vai apsildes jaudu, ko kondensatora
UUT argji nodrosina kondicionéSanas iekarta.

(3) Citiem kondicionésanas veidiem — nemot véra pamatotus inZeniertehniskus apsvérumus un apspriezoties
ar tipa apstiprinataju iestadi.
6.2. Testa apstakli

a) Kondensatora UUT ievieto testéSanas kamera ar kontrolgjamu temperatiiru. Apkartéjo temperatiiru uztur
25 + 10 °C robezas.

b) Spriegumu méra starp kondensatora UUT spailem.

¢) Kondensatora UUT termiskas kondicionéSanas sistéma un attiecigais termiskas kondicionéanas cikls testa
stenda iekarta pilniba darbojas saskana ar attiecigajam vadibas iericém.

d) Vadibas bloks lauj testa stenda iekartai veikt pieprasito testa procediiru, ievérojot kondensatora UUT
ekspluatacijas ierobezojumus. Ja nepiecieSams, kondensatora UUT sastavdalas razotdjs vadibas bloka
programmu pielago pieprasitajai testa procediirai.

6.3. Kondensatora UUT parametru tests

a) Pec kondensatora UUT pilnigas uzlades, kam seko ta pilniga izlade lidz zemakajam darba spriegumam
saskana ar sastavdalas razotdja noradito uzlades metodi, to notur vismaz divas, bet ne vairak ka seSas
stundas.
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b) Kondensatora UUT temperatiira testa sakuma ir 25 £ 2 °C. Tomér var izvéléties arT 45 £ 2°C, tipa apstip-
rinatajai iestadei vai sertifikacijas iestadei pazinojot, ka Sis temperatiiras limenis labak reprezente tipiska
lietojuma apstaklus.

) Pec turesanas laika saskana ar 2. attélu pie pastavigas stravas I, veic pilnu uzlades un izlades ciklu. I ir
kondensatora UUT maksimala atlauta nepartraukta strava, ko noradijis sastavdalas razotajs.

d) Pec vismaz 30 sekunZu nogaidiSanas perioda (no t, lidz t;) veic kondensatora UUT uzladi pie pastavigas
stravas I, [Idz ir sasniegts maksimalais darba spriegums V.. P& tam uzladi aptur un kondensatora UUT
notur 30 sekundes (no t, lidz t5), lai nostabilizétu sprieguma galigo vertibu Vy, pirms tiek sakta izlade.
Kondensatora UUT izladi veic pie pastavigas stravas I, [idz ir sasniegts minimalais darba spriegums V..
Péc tam (no t,) seko vél viens vismaz 30 sekunzu nogaidiSanas periods, lai nostabilizétu sprieguma galigo
vértibu V.

e) Stravu un spriegumu laika gaita, attiecigi [ e, UN Voo registré ar vismaz 10 Hz iztverSanas frekvenci.
f) Merjjuma nosaka $adus parametrus (ilustréti 2. attela):

V, ir tukSgaitas spriegums tiesi pirms uzlades impulsa sakuma;

Vy, ir tuksgaitas spriegums tie$i pirms izlades impulsa sakuma;

V. ir tukSgaitas spriegums péc izlades impulsa beigam.

AV(t)), AV(t;) ir sprieguma izmainas tiesi péc pastavigas uzlades vai izlades stravas I, piemérosanas
attiecigi t; un t; laika. Sis sprieguma izmainas nosaka, piemérojot linearu tuvinajumu sprieguma rakstur-
lielumiem, ka noteikts 2. attela A detalizacija, izmantojot mazako kvadratu metodi. Datu ieguvi taisnas
linijas tuvindgjumam sak, kad gradienta izmainas, kas aprékinatas no diviem blakus esosiem datu punktiem,
ir mazakas par 0,5 %, virzoties picaugosa laika signala virziena.

2. attels

Sprieguma liknes piemérs kondensatora UUT meérijumiem

>

spriegums

~

i

sk. |
A detali
zaciju
v, [ ‘:
\ ! sk.
A [/ A detali-

min "

12.8.2022.
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AV(t;) ir spriegumu absoliita starpiba starp V, un taisnas linijas tuvindjuma krustpunkta vértibu t; laika.
AV(t3) ir spriegumu absolata starpiba starp V}, un taisnas linijas tuvindjuma krustpunkta vértibu t; laika.
AV(t,) ir spriegumu absolita starpiba starp V,,,, un Vi.
AV(t,) ir spriegumu absolata starpiba starp Vi, un V.

6.4. Kondensatora UUT mérijumu datu pécapstrade

6.4.1. leksgjas pretestibas un kapacitates aprékinasana

Mérfjumu datus, kas iegiiti saskana ar 6.3. punktu, izmanto, lai aprékinatu ick3gjas pretestibas (R) un kapaci-
tates (C) vertibas saskana ar $adiem vienadojumiem.

a) Uzlades un izlades kapacitati aprékina 3adi:

uzlade:

t

Cooe = tf TineasAt
charge v, — V,

izlade:

1.

t: TneasAt

Cdischarge =

Ve=Vy

b) Maksimalo uzlades un izlades stravu aprékina 3adi:

uzlade:
t
I - tf Lineas At
max,charging t— 1t
izlade:
t.
t: TineasAt
Imax,dischurging =

ty — 13

¢) leks€jo pretestibu uzladei un izladei aprékina $adi:

uzlade:
R AV(t) — AV (1)
h =5
s 2Imax, charging
izlade:
AV(I}) — AV(t4)
Rdischurge ="

2l g, discharging
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d) Modelim vajadziga tikai viena kapacitates un pretestibas vértiba, ko aprékina sadi:

kapacitate C:

_ Ccharge - Cdischarge
B 2

pretestiba R:

Rcharge - Rdischarge
2

¢) Maksimalo spriegumu definé ka Vy registréto vertibu, un minimalo spriegumu definé ka V. registréto
vértibu, ka noteikts saskana ar 6.3. punkta f) apakspunktu.
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1. papildingjums

SASTAVDALAS, ATSEVISKAS TEHNISKAS VIENIBAS VAI SISTEMAS SERTIFIKATA PARAUGS

Maksimalais formats: A4 (210 x 297 mm)

ELEKTROMASINAS SISTEMAS | IEPC | 1. tipa IHPC | AKUMULATORU BATERIJAS SISTEMAS | KONDEN-
SATORU SISTEMAS AR CO, EMISIJAM UN DEGVIELAS PATERINU SAISTITO IPASIBU SERTIFIKATS

lestades zimogs

Pazinojums par sertifikata
— pie§1§ir§anu(1),
— paplasinasanu(?),
— noraidisanu(?,
— anulesanu'V

attieciba uz elektromasinas sistémas | IEPC | 1. tipa IHPC | akumulatoru baterijas sistémas | kondensatoru sistémas ar CO,
emisijam un degvielas patérinu saistitajam Ipasibam saskana ar Komisijas Regulu (ES) 2017/2400.

Komisijas Regula (ES) 2017/2400, kura jaunakie grozijumi izdariti ar .................
Sertifikacijas numurs:
Kontrolsumma:

Paplasinasanas iemesls:
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IIEDALA

0.1. Marka (razotaja tirdzniecibas nosaukums):

0.2.  Tips:

0.3.  Tipa identifikacijas lidzekli

0.3.1. Sertifikacijas markéjuma atraanas vieta:

0.3.2. Sertifikacijas markéjuma likSanas panémiens:

0.5. Razotaja nosaukums un adrese:

0.6.  Montazas ripnicas(-u) nosaukums(-i) un adrese(s):

0.7. Razotaja parstavja (ja tads ir) nosaukums un adrese:
IIIEDALA

1. Papildu informacija (attieciga gadijuma): skatit papildindgjumu

2 Par testu veiksanu atbildiga apstiprinataja iestade:

3 Testa zinojuma datums:

4 Testa zinojuma numurs:

5. Piezimes (ja ir): skatit papildinajumu

6 Vieta:

7 Datums:

8 Paraksts:

Pielikumi:

Informacijas pakete. Testa zinojums.



12.8.2022. Eiropas Savienibas Oficialais Vestnesis L 212/231

2. papildinajums

Informacijas dokuments par elektromasinas sistemu

Informacijas dokumenta Nr.: Izdevums:
IzdoSanas datums:
Grozijuma datums:

saskana ar ...

Elektromasinas sistémas tips/saime (attieciga gadijuma):
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0. VISPARIGA INFORMACIJA

0.1. Razotaja nosaukums un adrese:

0.2.  Marka (razotaja tirdzniecibas nosaukums):
0.3.  Elektromasinas sistémas tips:

0.4.  Elektroma$inu sistému saime:

0.5. Elektromasinas sistémas tips ka atseviska tehniska vieniba | elektromasinu sistému saime ka atseviska tehniska
vieniba:

0.6. Komercnosaukums(-i) (ja pieejams):
0.7.  Modela identifikacijas lidzekli, ja uz elektromasinas sistémas ir attiecigais marké&jums:

0.8. Sastavdalam un atseviskam tehniskam vienibam — EK apstiprindjuma markéuma atralanas vieta un likSanas
panémiens:

0.9. Montazas riipnicas(-u) nosaukums(-i) un adrese(s):

0.10. RaZotaja parstavja nosaukums un adrese:
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1. DALA

ELEKTROMASINU SISTEMU SAIME IETILPSTOSAS (CILMES) ELEKTROMASINAS SISTEMAS UN ELEKTROMASINAS

SISTEMAS TIPU BUTISKIE PARAMETRI
|Cilmes EMS  |Saimes elementi
[vai EMS tips |

| | #1 | #2 | #3 |

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

1.6.

1.7.

1.8.

1.9.

3.1.

3.2.

3.3.

3.4.

3.5.

Vispariga informacija

Testa spriegums(-i): V

Elektromotora rotacijas pamatatrums: 1/min.
Elektromotora izejas varpstas maksimalais atrums: 1/min.
(vai péc noklusgjuma) reduktora | parnesumu karbas izejas varpstas atrums: 1/min.
Apgriezieni pie maksimalas jaudas: 1/min.

Maksimala jauda: kW

Apgriezieni pie maksimala griezes momenta: 1/min.
Maksimalais griezes moments: Nm

Maksimala 30 mind$u jauda: kW

Elektromasina

Darbibas princips

Lidzstrava (DC) | mainstrava (AC):

Fazu skaits:

lerosmes/atseviska/seriala/salikta:

Sinhrona/asinhrona:

Rotora tinumi [ ar pastavigajiem magnétiem | ar korpusu:
Elektromotora polu skaits:

Rotacijas inerce: kgm?

Jaudas kontrolleris

Marka:

Tips:

Darbibas princips:

Kontroles princips: vektora/nenoslégts/noslégts/cits (noradit):

Elektromotoram pievadita maksimala faktiska strava: A
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3.6. Maksimalais ilgums: s

3.7. Izmantotais lidzstravas sprieguma diapazons (noflidz): V

3.8. Lidzstravas parveidotajs ir elektromasinas sistémas dala saskana ar $a pielikuma 4.1. punktu (ja/né):
4. Dzeses sistéma

4.1. Elektromotors (Skidrums/gaiss/cits — noradit):

4.2. Kontrolleris (Skidrums/gaiss/cits — noradit):

4.3, Sistémas apraksts:

4.4, Galvenais(-ie) rasgjums(-i):

4.5. Temperatiiras robezas (min./maks.): K

4.6. Atskaites pozicija:

4.7. Plismas atrums (min./maks.): [/min.

5. Sastavdalu testé$ana dokumentétas vértibas

5.1. Efektivitates raditaji CoP (1):

5.2. Dzeses sistéma (noradit par katru dzeséSanas kontiru):
5.2.1.  Maksimala dzeses skidruma masas pliisma vai tilpuma plisma vai maksimalais ieejas spiediens:
5.2.2. Maksimala dzeses skidruma temperatiira:

5.2.3.  Maksimala pieejama dzeseSanas jauda:

5.2.4. Katra izméginajuma registrétas vidéjas vertibas

5.2.4.1. Dzeses $kidruma tilpuma plasma vai masas plisma:
5.2.4.2. Dzeses $kidruma temperatiira pie dzeséSanas kontiira ieejas:

5.2.4.3. Dzeses $kidruma temperatiira pie testa stenda siltummaina ieejas un izejas EMS pusé:

(") Nosaka saskana ar 3a piclikuma 4.3.5. un 4.3.6. punktu.
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PIELIKUMU SARAKSTS

Nr.  Apraksts Izdosanas datums

1. Informacija par EMS testa apstakliem ...
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1. pielikums informacijas dokumentam par elektromasinas sistemu

Informacija par testa apstakliem (attieciga gadijuma)

1.1.
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3. papildinajums

Informacijas dokuments par IEPC

Informacijas dokumenta Nr.:

Izdevums:

Izdosanas datums:

Grozijuma datums:

saskana ar ...

IEPC tips/saime (attieciga gadijuma):
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0. VISPARIGA INFORMACIJA

0.1. Razotaja nosaukums un adrese:

0.2.  Marka (razotaja tirdzniecibas nosaukums):

0.3. IEPC tips:

0.4. IEPC saime:

0.5. IEPC tips ka atseviska tehniska vieniba | IEPC saime ka atseviska tehniska vieniba:
0.6. Komercnosaukums(-i) (ja pieejams):

0.7.  Modela identifikacijas lidzekli, ja uz IEPC ir attiecigais mark&jums:

0.8.  Sastavdalam un atseviskam tehniskam vienibam — EK apstiprindgjuma markéjuma atrasanas vieta un likSanas
panémiens:

0.9. Montazas ripnicas(-u) nosaukums(-i) un adrese(s):

0.10. RaZotaja parstavja nosaukums un adrese:
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1. DALA

IEPC SAIME IETILPSTOSAS (CILMES) IEPC UN IEPC TIPU BUTISKIE PARAMETRI

|Cilmes IEPC |Saimes elementi

[vai IEPC tips |

| | #1 | #2 | #3 |
1. Vispariga informacija
1.1. Testa spriegums(-i): V
1.2. Elektromotora rotacijas pamatatrums: 1/min.
1.3. Elektromotora izejas varpstas maksimalais atrums: 1/min.
1.4. (vai péc noklusgjuma) reduktora | parnesumu karbas izejas varpstas apgriezieni: 1/min.
1.5. Apgriezieni pie maksimalas jaudas: 1/min.

1.6. Maksimala jauda: kW

1.7. Apgriezieni pie maksimala griezes momenta: 1/min.
1.8. Maksimalais griezes moments: Nm

1.9. Maksimala 30 minasu jauda: kW

1.10.  Elektromasinu skaits:

2. Elektromasina (informacija par katru elektromasinu):
2.1. Elektromasinas ID:

2.2. Darbibas princips

2.2.1. Lidzstrava (DC) | mainstrava (AC):

2.2.2.  Fazu skaits:

2.2.3.  lerosmes/atseviska/seriala/salikta:

2.2.4.  Sinhrona/asinhrona:

2.2.5. Rotora tinumi [ ar pastavigajiem magnétiem | ar korpusu:

2.2.6. Elektromotora polu skaits:

2.3.  Rotacijas inerce: kgm?

3. Jaudas kontrolleris (informacija par katru jaudas kontrolleri):
3.1. Attiecigas elektromasinas ID:

3.2 Marka:

3.3. Tips:

3.4, Darbibas princips:
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3.5. Kontroles princips: vektora/nenoslégts/noslégts/cits (noradit):
3.6. Elektromotoram pievadita maksimala faktiska strava: A
3.7. Maksimalais ilgums: s
3.8. Izmantotais lidzstravas sprieguma diapazons (noflidz): V
3.9. Lidzstravas parveidotdjs ir elektromasinas sistémas dala saskana ar $a pielikuma 4.1. punktu (ja/né):
4. Dzeses sistéma
4.1. Elektromotors (Skidrums/gaiss/cits — noradit):
4.2. Kontrolleris ($kidrums/gaiss/cits — noradit)):
4.3. Sistémas apraksts:
4.4, Galvenais(-ie) rasgjums(-i):
4.5. Temperatiiras robezas (min./maks.): K
4.6. Atskaites pozicija:
4.7. Plismas atrums (min./maks.): g/min. vai 1/min.
5. Parnesumu karba
5.1. Parnesumskaitlis, parnesumu shéma un jaudas plisma:
5.2. Attalums starp starpvarpstu parvada centriem:
5.3. Attiecigas pozicijas eso$u gultnu tips (ja uzstaditi):
5.4, ParslegSanas elementu veids (zobsajiigi, tostarp sinhronizatori vai berzes sajiigi) attiecigas pozicijas (ja tadi ir):
5.5. Parnesumu kustibai uz priek$u kopéjais skaits:
5.6. Zobsajigu skaits:
5.7. Sinhronizatoru skaits:
5.8. Berzes sajiiga disku skaits (iznemot atsevisku sauso sajiigu ar vienu vai diviem diskiem):
5.9. Berzes sajiiga disku aréjais diametrs (iznemot atsevisku sauso sajigu ar vienu vai diviem diskiem):
5.10.  Zobratu zobu virsmas raupjums (iesk. raséjumus):
5.11.  Dinamiskas varpstas blivslegu skaits:
5.12.  Ellas plasma e]lofanai un dzeséSanai katrd parnesumu karbas ieejas varpstas apgrieziena:
5.13.  Ellas viskozitate pie 100 °C (+10 %):
5.14.  Sistémas spiediens hidrauliski vadamas parnesumu karbas:
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5.15.  Noraditais ellas limenis attieciba pret centralo asi un atbilstigi ras¢juma specifikacijai (pamatojoties uz mazakas
un lielakas pielaides vidgjo vértibu) stacionaros vai ekspluatacijas apstaklos. Ellas limeni uzskata par ekvivalentu,
ja visas parnesumu karbas rotéjosas dalas (iznemot ellas stikni un ta piedzinu) atrodas virs noradita ellas limena:

5.16.  Noraditais ellas limenis (£1 mm):

5.17.  Parnesumskaitli [-] un maksimalais iecjas griezes moments [Nm], maksimala ieejas jauda (kW) un maksimalie
ieejas apgriezieni [apgr./min.] (informacija par katru parnesumu kustibai uz prieksu):

6. Diferencialis

6.1. Parnesumskaitlis:

6.2. Galvenas tehniskas specifikacijas:
6.3. Galvenie rasgjumi:

6.4. Ellas tilpums:
6.5. Ellas limenis:

6.6. Ellas specifikacija:

6.7. Gultnu tips (tips, daudzums, iek$€jais diametrs, argjais diametrs, platums un rasgjums):
6.8. Blivéjuma tips (galvenais diametrs, apmalu daudzums):
6.9. Rumbas (rasgjums):

6.9.1.  Gultnu tips (tips, daudzums, ieksgjais diametrs, argjais diametrs, platums un rasgjums):
6.9.2. Blivgjuma tips (galvenais diametrs, apmalu daudzums):

6.9.3. Smeérvielas tips:

6.10.  Planetaro/cilindrisko taisnzobratu parvadu skaits diferencialim:

6.11.  Planetaro/cilindrisko taisnzobratu parvadu mazakais platums diferencialim:

7. Sastavdalu testé$ana dokumentétas vértibas

7.1. Efektivitates raditaji CoP ():

7.2. Dzeses sistéma (noradit par katru dzeséSanas konttru):

7.2.1.  Maksimala dzeses $kidruma masas plisma vai tilpuma plisma vai maksimalais ieejas spiediens:
7.2.2.  Maksimala dzeses $kidruma temperatiira:

7.2.3. Maksimala pieejama dzeséSanas jauda:

7.2.4. Katrd izmé¢inajuma registrétas vidéjas vértibas

7.2.4.1. Dzeses $kidruma tilpuma plasma vai masas plisma:

7.2.4.2. Dzeses Skidruma temperatiira pie dzeséSanas kontiira ieejas:

7.2.4.3. Dzeses skidruma temperatiira pie testa stenda siltummaina ieejas un izejas IEPC pusé:
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PIELIKUMU SARAKSTS

Nr.  Apraksts Izdosanas datums

1. Informacija par IEPC testa apstakliem ...
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1. pielikums informacijas dokumentam par IEPC

8. Informacija par testa apstakliem (attieciga gadijuma)
8.1. Maksimalie testétie ieejas apgriezieni [apgr./min.]

8.2. Maksimalais testétais ieejas griezes moments [Nm)]



L 212/244 Eiropas Savienibas Oficialais Véstnesis 12.8.2022.

4. papildinajums
Informacijas dokuments par 1. tipa IHPC
Informacijas dokumentu par 1.tipa IHPC veido piemérojamas dalas no informacijas dokumenta par elektromasinu

sisttmam saskana ar 3a pielikuma 2. papildindjumu un no informacijas dokumenta par parnesumu karbam saskapa ar
VI pielikuma 2. papildinajumu.
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5. papildinajums

Informacijas dokuments par akumulatoru baterijas sistémas vai reprezent&joSas akumulatoru baterijas
apakssistémas tipu

Informacijas dokumenta Nr.: [zdevums:
IzdoSanas datums:
Grozjjuma datums:

saskana ar ...

Akumulatoru baterijas sistémas vai reprezentéjosas akumulatoru baterijas apakSsistémas tips:
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0. VISPARIGA INFORMACIJA

0.1. Razotaja nosaukums un adrese:

0.2.  Marka (razotaja tirdzniecibas nosaukums):

0.3.  Akumulatoru baterijas sistémas tips:

04. —

0.5.  Akumulatoru baterijas sistémas tips ka atseviska tehniska vieniba:

0.6. Komercnosaukums(-i) (ja pieejams):

0.7.  Modela identifikacijas lidzekli, ja markéti uz akumulatoru baterijas sistémas:

0.8.  Sastavdalam un atseviskam tehniskam vienibam — EK apstiprindgjuma markéjuma atrasanas vieta un likSanas
panémiens:

0.9. Montazas ripnicas(-u) nosaukums(-i) un adrese(s):

0.10. RaZotaja parstavja nosaukums un adrese:
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1. DALA

AKUMULATORU BATERIJAS SISTEMAS VAI REPREZENTEJOSAS AKUMULATORU BATERIJAS APAKSSISTEMAS TIPA
BUTISKIE PARAMETRI

Akumulatoru baterijas (apaks)sistémas tips

1. Vispariga informacija

1.1. Pilniga sistéma vai reprezentéjosa apakssistéma:

1.2. HPBS[HEBS:

1.3.  Galvenas tehniskas specifikacijas:

1.4.  Elementu kimija:

1.5.  Virkne saslégtu elementu skaits:

1.6. Paraleli saslégtu elementu skaits:

1.7. Testétaja sistéma ieklauta reprezentjosa savienojumu karba ar dro$inatajiem un partraucgjiem (ja/né):
1.8.  Testétaja sistéma ieklauti reprezentgjosi seridlie savienotdji (ja/né):
2. Kondiciongsanas sistéma

2.1.  Skidrums/gaiss/cits — noradit:

2.2. Sistémas apraksts:

2.3.  Galvenais(-ie) rasgjums(-i):

2.4.  Temperatiiras robezas (min./maks.): K

2.5.  Atskaites pozicija:

2.6. Plasmas atrums (min./maks.): 1/min.

3. Sastavdalu testésana dokumentétas vértibas

3.1. Energijas rinkojuma efektivitate CoP (**):

3.2.  Maksimala izlades strava CoP:

3.3.  Maksimala uzlades strava CoP:

3.4. Testéanas temperatira (deklaréta darbibas mérktemperatara):
3.5. KondicionéSanas sisttma (noradit par katru veikto izméginajumu)
3.5.1. Vajadziga dzes€Sana vai apsilde:

3.5.2. Maksimala pieejama dzeséSanas vai apsildes jauda:
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PIELIKUMU SARAKSTS
Nr.  Apraksts Izdosanas datums
1. Informacija par akumulatoru baterijas sistémas

testa apstakliem ...
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1. pielikums informacijas dokumentam par akumulatoru baterijas sistému

Informacija par testa apstakliem (attieciga gadijuma)

1.1.
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6. papildinajums

Informacijas dokuments par kondensatoru sistémas vai reprezentéjosas kondensatoru apakssistémas tipu

Informacijas dokumenta Nr.: Izdevums:
IzdoSanas datums:
Grozijuma datums:

saskana ar ...

Kondensatoru sistémas vai reprezent&josas kondensatoru apakssistémas tips:
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0. VISPARIGA INFORMACIJA

0.1. Razotaja nosaukums un adrese:

0.2.  Marka (razotaja tirdzniecibas nosaukums):
0.3.  Kondensatoru sistémas tips:

0.4. Kondensatoru sistému saime:

0.5. Kondensatoru sistémas tips ka atseviska tehniska vieniba | kondensatoru sistému saime ka atseviska tehniska
vieniba:

0.6. Komercnosaukums(-i) (ja pieejams):
0.7.  Modela identifikacijas lidzekli, ja uz kondensatoru sistémas ir attiecigais marké&ums:

0.8.  Sastavdalim un atseviskam tehniskam vienibam — EK apstiprindjuma markéuma atrasanas vieta un likSanas
panémiens:

0.9. Montazas riipnicas(-u) nosaukums(-i) un adrese(s):

0.10. RaZotaja parstavja nosaukums un adrese:
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1. DALA

KONDENSATORU SISTEMAS VAI REPREZENTEJOSAS KONDENSATORU APAKSSISTEMAS TIPA BUTISKIE PARAMETRI
Kondensatoru (apaks)sistémas tips

1. Vispariga informacija

1.1.  Pilniga sistéma vai reprezentéjosa apakssistéma:

1.2.  Galvenas tehniskas specifikacijas:

1.3.  Elementu tehnologija un specifikacija:

1.4.  Virkné saslégtu elementu skaits:

1.5. Paraleli saslégtu elementu skaits:

1.6. Testetaja sistéma ieklauta reprezentéjosa savienojumu karba ar drosinatajiem un partraucgjiem (ja/né):
1.7.  Testétaja sistéma ieklauti reprezentéjosi seridlie savienotaji (ja/né):
2. Kondiciongsanas sistéma

2.1.  Skidrums/gaiss/cits — noradit:

2.2.  Sisteémas apraksts:

2.3.  Galvenais(-ie) rasgjums(-i):

2.4, Temperatiiras robezas (min./maks.): K

2.5.  Atskaites pozicija:

2.6. Plusmas atrums (min./maks.): 1/min.

3. Sastavdalu testésana dokumentétas vértibas

3.1. Testesanas temperatiira (deklaréta darbibas mérktemperatiira):
3.2.  Kondicioné$anas sistéma (noradit par katru veikto izméginajumu)
3.2.1. Vajadziga dzes€Sana vai apsilde:

3.2.2. Maksimala pieejama dzesé$anas vai apsildes jauda:
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PIELIKUMU SARAKSTS
Nr.  Apraksts Izdosanas datums
1. Informacija par kondensatoru sistémas testa

apstakliem ...
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1. pielikums informdcijas dokumentam par kondensatoru sistému

Informacija par testa apstakliem (attieciga gadijuma)

1.1.
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7. papildinajums

(rezervéts)
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8. papildinajums

Elektromasinas sistémas standartvértibas

Lai generétu uz standartvértibam balstitus elektromasinas sistémas ievades datus, izpilda $adus solus.
— 1.solis. Sim pielikumam pieméro ANO Noteikumus Nr. 85, ja vien nav noradits citadi.

— 2. solis. Maksimala griezes momenta vértibas, kas ir atkarigas no rotacijas atruma, nosaka, pamatojoties uz datiem, kas
generéti saskana ar ANO Noteikumu Nr. 85 5.3.1.4. punktu. Datus paplasina saskana ar $a pielikuma 4.3.2. punktu.

— 3.solis. Minimala griezes momenta vértibas, kas ir atkarigas no rotacijas atruma, nosaka, reizinot 2. soli iegiitas
griezes momenta vértibas ar minus viens.

— 4. solis. maksimalo 30 min@iSu nepartraukto griezes momentu un attiecigo rotacijas atrumu nosaka, pamatojoties uz
datiem, kas generéti saskana ar ANO Noteikumu Nr. 85 5.3.2.3. punktu, ka vidgjas vertibas 30 mindsu perioda. Ja
vértibu maksimalajam 30 min@iSu nepartrauktajam griezes momentam saskana ar Noteikumiem Nr. 85 nevar noteikt
vai noteikta vértiba ir 0 Nm, piemérojamos ievades datus iestata uz 0 Nm un attiecigo rotacijas atrumu iestata ka
nominalos apgriezienus, kas noteikti, pamatojoties uz 2. soli generétajiem datiem.

— 5. solis. Parslodzes parametrus nosaka, pamatojoties uz datiem, kas generéti 2. soli. Parslodzes griezes momentu un
attiecigo rotacijas atrumu aprékina ka vidgjas vertibas visa apgriezienu diapazona, ja jauda ir vienada ar vai lielaka par
90 % no maksimalas jaudas. Parslodzes ilgumu t, ..p nosaka, saskana ar 2. soli veikta izméginajuma kopéjo laiku
reizinot ar koeficientu 0,25. -

— 6. solis. Elektriskas jaudas patérina karti nosaka saskana ar sadiem noteikumiem.

(@) Normalizéta jaudas zuduma karti aprékina ka normalizéto apgriezienu un griezes momenta vértibu funkciju
saskana ar $adu vienadojumu:

3
Ploss,norm(Tnorm,i»wnorm,}‘) = Z kmn|Tnorm,i‘m|wnoﬂn,j|n

mn—0

kur:

Plossnorm = normalizétais jaudas zudums [-];

Thormi = normalizétais griezes moments visiem koordinatu tikla punktiem, kas noteikti saskana ar b) apaks-
punkta ii) punktu [-];

Onorm, = normalizétie apgriezieni visiem koordinatu tikla punktiem, kas noteikti saskana ar b) apak$punkta
i) punktu [-];

k = zuduma koeficients [-];

m = no griezes momenta atkarigo zudumu indekss no 0 lidz 3 [-];

n = no apgriezieniem atkarigo zudumu indekss no 0 lidz 3 [-].

(b) Normalizéto apgriezienu un griezes momenta vértibas, kas jaizmanto a)apak$punkta vienadojuma, nosakot
normalizéta zuduma kartes koordinatu tikla punktus, ir sadas:

(i) normalizétie apgriezieni: 0,02, 0,20, 0,40, 0,60, 0,80, 1,00, 1,20, 1,40, 1,60, 1,80, 2,00, 2,20, 2,40, 2,60,
2,80, 3,00, 3,20, 3,40, 3,60, 3,80, 4,00. Ja liclakais rotacijas atrums, kas noteikts, pamatojoties uz 2. soli
generétajiem datiem, ir lielaks neka normalizéto apgriezienu vértiba 4,00, esosajam sarakstam pievieno
normalizéto apgriezienu papildu vértibas (ar pieaugumu 0,2), lai aptvertu vajadzigo atruma diapazonu;
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(i) normalizétais griezes moments: — 1,00, 0,95, - 0,90, - 0,85, - 0,80, - 0,75, - 0,70, - 0,65, — 0,60, — 0,55,
-0,50, - 0,45, - 0,40, - 0,35, - 0,30, - 0,25, - 0,20, - 0,15, - 0,10, - 0,05, - 0,01, 0,01, 0,05, 0,10, 0,15,
0,20, 0,25, 0,30, 0,35, 0,40, 0,45, 0,50, 0,55, 0,60, 0,65, 0,70, 0,75, 0,80, 0,85, 0,90, 0,95, 1,00.

(¢) Zuduma koeficientu k, kas jaizmanto a) apakSpunkta vienadojuma, nosaka atkariba no indeksiem m un n saskana
ar 3adam tabulam:

(i) PSM tipa elektromasinai:

n
0 1 2 3
3 0 0 0 0
2 0,018 | 0,001 0,03 0
m
1 0,0067 0 0 0
0 0 0,005 | 0,0025 | 0,003
(ii) visu pargjo tipu elektromasinai, iznemot PSM:
n
0 1 2 3
3 0 0 0 0
2 0,1 0,03 0,03 0
m
1 0,01 0 0,001 0
0 0,003 0 0,001 | 0,001

(d) Pamatojoties uz normalizéta jaudas zuduma karti, kas noteikta atbilstigi a)—c) apakspunktam, efektivitati aprékina
saskana ar $adiem noteikumiem:

(i) normalizéto apgriezienu koordinatu tikla punkti ir $adi: 0,02, 0,20, 0,40, 0,60, 0,80, 1,00, 1,20, 1,40, 1,60,
1,80, 2,00, 2,20, 2,40, 2,60, 2,80, 3,00, 3,20, 3,40, 3,60, 3,80, 4,00.

Ja lielakais rotacijas atrums, kas noteikts, pamatojoties uz 2. soll generétajiem datiem, ir lielaks neka normali-
z&to apgriezienu vértiba 4,00, esoSajam sarakstam pievieno normalizéto apgriezienu papildu veértibas (ar
pieaugumu 0,2), lai aptvertu vajadzigo atruma diapazonu;

(i) normalizéta griezes momenta koordinatu tikla punkti ir $adi: - 1,00, - 0,95, - 0,90, - 0,85, — 0,80, — 0,75,
-0,70, - 0,65, - 0,60, - 0,55, - 0,50, - 0,45, - 0,40, - 0,35, - 0,30, - 0,25, - 0,20, - 0,15, — 0,10, — 0,05,
-0,01, 0,01, 0,05, 0,10, 0,15, 0,20, 0,25, 0,30, 0,35, 0,40, 0,45, 0,50, 0,55, 0,60, 0,65, 0,70, 0,75, 0,80,
0,85, 0,90, 0,95, 1,00;

(i) katram koordinatu tikla punktam, kas noteikts saskana ar d) apak$punkta i) un ii) punktu, efektivitati
aprékina saskana ar sadiem vienadojumiem:

— ja normalizéta griezes momenta koordinatu tikla punkta faktiska vertiba ir mazaka par nulli:

Thom,i X Wrnorm,j + Ploss,norm (Tnorm,i> (l)norm,j)

'/](Tnorm,ia wnormj) - x 0,96

Tnorm,i X wnorm,}'

Ja iegita n vértiba ir mazaka par nulli, to iestata uz nulli;
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— ja normalizéta griezes momenta koordinatu tikla punkta faktiska vértiba ir lielaka par nulli:

Tnorm,i X Wnorm,j

% 0,96
Tnorm,i X Q)norm,j + Ploss,norm(Tnoﬂn,iy wnorm,}')

Y (Tnovm,ia wnormﬁi) =

kur:

1 = efektivitate [-];

Thormi = normalizétais griezes moments visiem koordinatu tikla punktiem, kas noteikti saskana ar
d) apakspunkta ii) punktu [-];

Opormj = normalizétie apgriezieni visiem koordinatu tikla punktiem, kas noteikti saskana ar d) apaks-
punkta i) punktu [-];

Plossnorm = normalizétais jaudas zudums, kas noteikts saskana ar a)-c) apakspunktu [-].

(e) Pamatojoties uz efektivitates karti, kas noteikta atbilstigi d) apak$punktam, elektromasinas sistémas faktiska jaudas
zuduma karti aprékina saskana ar $adiem noteikumiem:

(i) katram normalizéto apgriezienu koordinatu tikla punktam, kas noteikts saskana ar d) apak$punkta i) punktu,
faktisko apgriezienu vértibas n; aprékina saskana ar $adu vienadojumu:

nj = wnorm,j X Mated
kur:
n; = faktiskie apgriezieni [1/min.].
Onormj = normalizétie apgriezieni visiem koordinatu tikla punktiem, kas noteikti saskana ar d) apaks-
punkta i) punktu [-];
Nyated = elektromasinas sistémas nominalie apgriezieni, kas noteikti, pamatojoties uz 2. soli generétajiem

datiem [1/min.];

(ii) katram normalizéta griezes momenta koordinatu tikla punktam, kas noteikts saskana ar d) apak$punkta
ii) punktu, faktiska griezes momenta vértibas T; aprékina saskana ar $adu vienadojumu:

Ti = Lhormi Tmax
kur:
T = faktiskais griezes moments [Nm];
Thormi = normalizétais griezes moments visiem koordinatu tikla punktiem, kas noteikti saskana ar
d) apakspunkta ii) punktu [-];
Tmax = elektromasinas sistémas kopéjais maksimalais griezes moments, kas noteikts, pamatojoties uz

2. soli generétajiem datiem [Nm];

(iii) katram koordinatu tikla punktam, kas noteikts saskana ar e) apak$punkta i) un ii) punktu, faktisko jaudas
zudumu aprékina saskana ar $adu vienadojumu:

T, n
Ploss(Ti,my) = (1 — n(z—, )) X [Ti| x nj x —
Tinax Mrated 60
kur:
Ploss = faktiskais jaudas zudums [W];
T; = faktiskais griezes moments [Nm];
n = faktiskie apgriezieni [1/min.].
N = no normalizétajiem apgriezieniem un griezes momenta atkariga efektivitate, kas noteikta saskana
ar d) apak$punktu [-];
Tinax = elektromasinas sistémas kopgjais maksimalais griezes moments, kas noteikts, pamatojoties uz
2. soli generétajiem datiem [Nm)];
Dpated = elektromasinas sistémas nominalie apgriezieni, kas noteikti, pamatojoties uz 2. soli generétajiem

datiem [1/min.];
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(iv) katram koordinatu tikla punktam, kas noteikts saskana ar e) apak$punkta i) un ii) punktu, faktisko elektriska
invertora jaudu aprékina saskapa ar $adu vienadojumu:

2n
Pel(Tianj) = Ploss(Ti7nj) +T; x ny X —

60
kur:
Py = faktiska elektriska invertora jauda [W];
Ploss = faktiskais jaudas zudums [W];
T, = faktiskais griezes moments [Nm];
n; = faktiskie apgriezieni [1/min.].

(f) Faktiskas elektriskas jaudas kartes datus, kas noteikti atbilstigi ¢) apak§punktam, paplasina saskana ar 32 pielikuma
4.3.4. punkta 1., 2., 4. un 5. apakSpunktu.

— 7. solis. Pretestibas likni aprékina, pamatojoties uz faktiska jaudas zuduma karti, kas noteikta atbilstigi e) apakspun-
ktam, saskana ar $adiem noteikumiem.

(a) Pamatojoties uz jaudas zuduma vértibam abiem koordinatoru tikla punktiem, kurus definé normalizétais
. PR . . . n; - 1= -
griezes moments TL: 0,01, un normalizétie apgriezieni - vertbam 1,00 un 4,00, pretestibas
max rateq
momentu atkariba no faktiskajiem apgriezieniem un griezes momenta aprékina saskana ar $adu vienadojumu:

T; 1 T; 1 60
Tig | Til— = 0,017j| —— = {1,00; 4,00} | = —Pyoss | Ti|— = 0,01"j| —— = {1,00;4,00} | x ———

Tmax Nygted Tmax Nygted 21 X n;

kur:

Tyag = faktiskais pretestibas moments [Nm];

T; = faktiskais griezes moments [Nm];

Tpax = elektromasinas sistémas kopéjais maksimalais griezes moments, kas noteikts, pamatojoties uz 2. soll
generétajiem datiem [Nm];

n = faktiskie apgriezieni [1/min.].

Nyeq = elektromasinas sistémas nominalie apgriezieni, kas noteikti, pamatojoties uz 2. soli generétajiem datiem
[1/min.];

Poss = faktiskais jaudas zudums [W].

(b) Pamatojoties uz abam pretestibas momenta vértibam, kas noteiktas saskana ar a) apak$punktu, ar linearo ekstra-
polaciju aprékina pretestibas momenta treso vértibu pie nulles rotacijas atruma.

(c) Pamatojoties uz abam pretestibas momenta vértibam, kas noteiktas saskana ar a) apak$punktu, ar linearo ekstra-
polaciju aprékina pretestibas momenta ceturto vértibu pie normalizéto apgriezienu maksimalas vértibas, kas
noteikta saskana ar 6. sola b) apakspunkta i) punktu.

— 8. solis. Rotacijas inerci nosaka, izmantojot vienu no $adam opcijam.

(a) 1.opcija— pamatojoties uz faktisko rotacijas inerci, ko nosaka péc elektromasinas rotora geometriskas formas un
attiecigo materialu blivuma. Lai noteiktu elektromasinas rotora faktisko rotacijas inerci, var izmantot CAD
programmatiiras rika datus un metodes. Par detalizétu rotacijas inerces noteik§anas metodi vienojas ar tipa
apstiprinataju iestadi.
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(b) 2. opcija— pamatojoties uz elektromasinas rotora aréjiem izmériem. Elektromasinas rotora izmériem atbilst dobs
cilindrs, ja:

(i) cilindra argjais diametrs atbilst rotora punktam ar lielako attalumu no rotora rotacijas ass, un to méra taisna
linija perpendikulari rotora rotacijas asim;

(i) cilindra iek$Gjais diametrs atbilst rotora punktam ar mazako attalumu no rotora rotacijas ass, un to méra
taisna linija perpendikulari rotora rotacijas asim;

(iii) cilindra garums atbilst attalumam starp abiem punktiem, kuri atrodas vistalak viens no otra, un to méra taisna
linija paraleli rotora rotacijas asij.

Dobajam cilindram, kas definéts saskana ar i)iii) apak$punktu, rotacijas inerci aprékina, pienemot, ka materiala
blivums ir 7 850 kg/m”.
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9. papildinajums

IEPC standartvértibas

Lai varétu izmantot $aja papildindjuma paredzétos noteikumus, generéjot uz standartvértibam pilniba vai dalgji balstitus
IEPC ievades datus, ir jaizpilda $adi nosacijumi.

Ja IEPC sastava ir vairak neka viena elektromasinas sistéma, visim elektromasinam ir vienadas specifikacijas. Ja IEPC
sastava ir vairak neka viena elektromasinas sistéma, visas elektromasinas ir savienotas ar IEPC griezes momenta celu viena
un taja pasa atskaites pozicija (t. 1, vai nu augdpus parnesumu karbas, vai lejpus parnesumu karbas), kur visas elek-
tromasinas $aja atskaites pozicija tiek darbinatas ar vienadu rotacijas atrumu un to individualo griezes momentu (jaudu)
pievieno, izmantojot jebkada veida summésanas parnesumu karbu.

(1) Lai generétu uz standartvertibam pilniba vai dalgji balstitus IEPC ievades datus, izmanto vienu no $adam opcijam.
— 1. opcija — tikai standartveértibas visam IEPC sastavdalam

(a) Standartvértibas IEPC sastava esosai elektromasinas sistémai nosaka saskapa ar 8. papildindjumu. Ja IEPC
sastava ir vairakas elektromasinas, standartvértibas saskana ar 8. papildindjumu nosaka vienai elektromasinai
un visus griezes momenta un jaudas (mehaniskas un elektriskas) skaitlus reizina ar IEPC sastava eso$o
elektromasinu kop&jo skaitu. Sis reizinaSanas rezultatd iegiitds vértibas izmanto visos turpmakajos $aja
papildinajuma aprakstitajos solos.

Rotacijas inerces vértibu, kas noteikta saskana ar $a pielikuma 8. papildindjuma 8. soli, reizina ar IEPC sastava
esoSo elektromasinu kopgjo skaitu.

(b) Ja IEPC sastava ir parnesumu karba, IEPC standartvértibas attieciba uz elektriskas jaudas patérina karti nosaka
katram parnesumam kustibai uz prieksu atseviski, bet attieciba uz visiem pargjiem ievades datiem — tikai
parnesumam, kura parnesumskaitlis atrodas vistuvak skaitlim 1, saskana ar $adu procediru:

(i) standartvértibas zudumiem parnesumu karba nosaka saskana ar $a papildindjuma 2. punktu;

(i) attieciba uz i) soli saskana ar a) apak$punktu noteiktos rotacijas atruma un griezes momenta punktus pie
elektromasinas sistémas varpstas izmanto ka rotacijas atruma un griezes momenta vértibas pie
parnesumu karbas ieejas varpstas;

(iii) lai generétu vajadzigos IEPC ievades datus saskana ar 15. papildindgjumu attieciba uz parnesumu karbas
izejas varpstu, visas griezes momenta vértibas, kas attiecas uz elektromasinas izejas varpstu un ir
noteiktas saskana ar a) apakSpunktu, parveido griezes momenta pie parnesumu karbas izejas varpstas,
izmantojot $adu vienadojumu:

Ticex = (Tiem = Titin Mjeme Tigw gear)) x gear

kur:

Ticpx = griezes moments pie parnesumu karbas izejas varpstas;

Tipm = griezes moments pie elektromasinas sistémas izejas varpstas;

Tiin = griezes momenta zudums katram parsledzamam parnesumam kustibai uz prieksu, kas saistits

ar [EPC sastava eso$as parnesumu karbas ieejas varpstu un noteikts saskana ar b) apak$punkta
i) punktu;
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0 pp atrums pie elektromasinas sistémas izejas varpstas, pie kada mérits T;gy [apgr./min.];

igear = konkréta parnesuma parnesumskaitlis [-]

(kur gear = 1, ..., lielakais parnesumu skaits);

(iv) lai generétu vajadzigos IEPC ievades datus saskana ar 15. papildindgjumu attieciba uz parnesumu karbas
izejas varpstu, visas apgriezienu vértibas, kas attiecas uz elektromasinas izejas varpstu un ir noteiktas
saskana ar a) apak$punktu, parveido apgriezienos pie parnesumu karbas izejas varpstas, izmantojot $adu

vienadojumu:
0jGex = MjEM / igear’
kur:
njpy = apgriezieni pie elektromasinas izejas varpstas [apgr./min.];

igear = konkréta parnesuma parnesumskaitlis [-]

(kur gear = 1, ..., lielakais parnesumu skaits).

(c) Ja IEPC sastava ir diferencialis, diferenciala standartvértibas attieciba uz elektriskas jaudas patérina karti nosaka
katram parnesumam kustibai uz priekSu atseviski, bet attieciba uz visiem pargjiem ievades datiem — tikai
parnesumam, kura parnesumskaitlis atrodas vistuvak skaitlim 1, izpildot $adus solus:

(i) standartvértibas zudumiem diferenciali nosaka saskana ar $a papildindgjuma 3. punktu;

(ii) saskana ar b) apak$punktu noteiktos griezes momenta punktus pie IEPC sastava eso$as parnesumu karbas
izejas varpstas izmanto ka griezes momenta vértibas pie diferenciala ieejas. Ja IEPC sastavd nav
parnesumu karbas, saskana ar a) apak$punktu noteiktos griezes momenta punktus pie elektromasinas
sistémas izejas varpstas izmanto ka i) soli vajadzigas griezes momenta vértibas pie diferenciala ieejas;

(iii) lai generétu vajadzigos IEPC ievades datus saskana ar 15. papildindjumu attieciba uz diferenciala izeju,
visas griezes momenta vértibas, kas attiecas vai nu uz parnesumu karbas izejas varpstu (ja IEPC sastava ir
parnesumu karba) un ir noteiktas saskana ar b) apakspunkta iii) soli, vai uz elektromasinas sistémas izejas
varpstu (ja IEPC sastava nav parnesumu karbas) un ir noteiktas saskapa ar a) apak$punktu, parveido
griezes momenta pie diferenciala izejas, izmantojot $adu vienadojumu:

Tigifour = (Tidiftin — Tiditetin (Tidifrin) * idife

kur:

Tidgiffour = griezes moments pie diferenciala izejas;

Tigiffm = griezes moments pie diferenciala ieejas;

Tigifflin = NO ieejas griezes momenta atkarigais griezes momenta zudums, kas saistits ar diferenciala

ieeju un noteikts saskana ar c) apakspunkta i) punktu;

iqifr = diferenciala parnesumskaitlis [-];
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2)

(iv) lai generétu vajadzigos IEPC ievades datus saskana ar 15. papildinajumu attieciba uz diferenciala izeju,
visas apgriezienu vertibas, kas attiecas vai nu uz parnesumu karbas izejas varpstu (ja IEPC sastava ir
parnesumu karba) un ir noteiktas saskana ar b) apak$punkta iv) soli, vai uz elektromasinas sistémas izejas
varpstu (ja IEPC sastava nav parnesumu karbas) un ir noteiktas saskana ar a) apakS$punktu, parveido

apgriezienos pie diferenciala izejas, izmantojot $adu vienadojumu:

0 diffour = Midiffin | dife

kur:
ngifrin - apgriezieni pie diferenciala ieejas [apgr./min.J;
igifr = diferenciala parnesumskaitlis [-].

— 2. opcija— IEPC sastava eso$as elektromasinas sistémas mérisana un citu IEPC sastavdalu standartvértibas

(a) Izméritos IEPC sastava eso$as elektromasinas sistémas sastavdalas datus nosaka saskana ar §a papildinajuma
4. punktu. Ja IEPC sastava ir vairakas elektromasinas, sastavdalas datus nosaka vienai elektromasinai un visus
griezes momenta un jaudas (mehaniskas un elektriskas) skaitlus reizina ar IEPC sastava eso$o elektromasinu
kopéjo skaitu. Sis reizinaanas rezultatd iegitas vértibas izmanto visos turpmakajos Saja papildinajuma

aprakstitajos solos.

Rotacijas inerces vértibu, kas noteikta saskana ar 3a pielikuma 8. papildindjuma 8. punktu, reizina ar
sastava eso$o elektromasinu kopgjo skaitu.

IEPC

(b) Ja IEPC sastava ir parnesumu karba, [EPC standartvértibas attieciba uz elektriskas jaudas patérina karti nosaka
katram parnesumam kustibai uz priekSu atseviski, bet attieciba uz visiem paréjiem ievades datiem — tikai
parnesumam, kura parnesumskaitlis atrodas vistuvak skaitlim 1, saskana ar 1. opcijas b) apak$punkta notei-
kumiem. Saja konteksta visas 1.opcijas b) apakSpunkta minétas atsauces uz a) apak$punktu saprot ka

atsauces uz 2. opcijas a) apak$punktu.

() Ja IEPC sastava ir diferencialis, diferenciala standartvértibas attieciba uz elektriskas jaudas patérina karti nosaka
katram parnesumam kustibai uz priekSu atseviski, bet attieciba uz visiem pargjiem ievades datiem — tikai

parnesumam, kura parnesumskaitlis atrodas vistuvak skaitlim 1, saskana ar 1. opcijas c) apakspunktu.

Saja

konteksta visas 1. opcijas ¢) apak$punkta minétas atsauces uz b) apakspunktu saprot ki atsauces uz 2. opcijas

b) apakspunktu.

IEPC ieksgja sastavdala — parnesumu karba

Griezes momenta zudumu Ty, 1,;, katram parslédzamam parnesumam kustibai uz prieksu, kas saistits ar IEPC sastava

eso§as parnesumu karbas ieejas varpstu, aprekina saskapa ar $adiem noteikumiem.

@ Topxtin (i, Tino gear) = Tyg + Tgi000 * My, [ 1000 apgr./min. + froeqe x Tips
kur:
Tobxlin = griezes momenta zudums, kas saistits ar ieejas varpstu [Nmy;
Tyx = pretestibas moments pie x apgr./min. [Nm];

n; = apgriezieni pie ieejas varpstas [apgr./min.];
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fr gear = no parnesuma atkarigais griezes momenta zuduma koeficients [-],

kas noteikts saskana ar b)—f) apakspunktu;

T,y = = griezes moments pie ieejas varpstas [Nm];

gear = =1, ..., lielakais parnesumu skaits [-].

Vienadojuma vértibas nosaka visiem parnesumiem, kas atrodas lejpus EM izejas varpstas.

Ja IEPC satur diferenciali, vienadojuma vértibas nosaka visiem parnesumiem, kas atrodas lejpus EM izejas varpstas
un aug8pus tas, iznemot sazobi ar diferenciala ieejas zobratu. Zobratu sazobe ar diferenciala ieejas parnesumu var
biit zobrati ar aréjo sazobi (cilindriskie taisnzobrati vai koniskie zobrati) vai viens planetarais parvads.

Ritena rumbas elektromotoru gadijuma vienadojuma vértibas nosaka visiem parnesumiem, kas atrodas lejpus EM
izejas varpstas un augSpus ritena rumbas.

f; vértibu nosaka saskana ar VI pielikuma 3.1.1. punktu.
fr vértiba tieSajam parnesumam ir 0,007.
Tgo un Tyyg9o VErtiba parnesumu karbam ar vairak neka diviem berzes sajiigiem ir 0,0075 x Ty iy

Tgo un Tyqgpp Vertiba visam pargjam parnesumu karbam ir 0,0025 x Ty, .

Tiaxin it Visu atsevisko katram parnesumu karbas parnesumam kustibai uz priekSu maksimalo atlauto ieejas
griezes momentu kopgja maksimala vértiba, izteikta [Nm].

IEPC ieksgja sastavdala — diferencialis

Griezes momenta zudumu Ty, kas saistits ar [EPC sastava eso$a diferenciala ieeju, aprékina saskana ar turpmak
minétajiem noteikumiem.

@)

Taitetin (Tin) = Naier * Taieedo [ aier + (1= Naid) * Tins

kur:
Taifplin = griezes momenta zudums, kas saistits ar diferenciala ieeju [Nmy];
Taitedo = pretestibas moments [Nm],
kas noteikts saskana ar e)—f) apakspunktu;
1 diff = no griezes momenta atkariga efektivitate [-],
kas noteikts saskana ar b)-d) apakspunktu;
Tin = griezes moments pie diferenciala ieejas [Nm];

igifr = diferenciala parnesumskaitlis [-].
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(b) Vienadojuma vértibas nosaka visam diferenciala zobratu sazobém, ieskaitot zobratu sazobi ar diferenciala ieejas
parnesumu.

(¢) ngi vertibu nosaka saskana ar VI pielikuma 3.1.1. punktu, kur attiecigajos vienadojumos konisko zobratu
sazobes gadjuma 1), iestata uz 0,98.

(d) Aprékinos, ko veic saskana ar b) un c) apak$punktu, nenem véra zudumus diferenciala iek3&jos parnesumos.

(e) Konisko zobratu sazobes gadijuma pie diferenciala plakana zobrata Ty,go vertibu nosaka, pamatojoties uz sadu
Vienédojumu: Tdiff’dO =25 Nm + 15 Nm x idiff‘

(f) Cilindrisko taisnzobratu sazobes vai viena planetara parvada gadijuma pie diferenciala ieejas parnesuma Tyiq0
vértibu nosaka, pamatojoties uz $adu vienadojumu: Tgggo = 25 Nm + 5 Nm X igy.
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10. papildingjums

REESS standartvértibas

(1) Akumulatoru baterijas sistéma vai reprezentgjosa akumulatoru baterijas apakssistema

Lai generétu uz standartvértibam balstitus akumulatoru baterijas sistémas vai reprezentéjosas akumulatoru baterijas
apakssistémas ievades datus, izpilda $adus solus.

(a) Akumulatoru baterijas tipu nosaka, pamatojoties uz skaitlisko attiecibu starp maksimalo stravu, izteiktu A (ka
noradits saskana ar ANO Noteikumu Nr. 100 6. pielikuma 2. papildinajuma 1.4.4. punktu (**¥)), un ietilpibu,
izteiktu Ah (ka noradits saskana ar ANO Noteikumu Nr. 100 6. pielikuma 2. papildindjuma 1.4.3. punktu). Ja $1
attieciba ir mazaka neka 10, akumulatoru baterijas tips ir “lielas energijas akumulatoru baterijas sistéma (HEBS)”,
un, ja attieciba ir vienada ar vai liclaka neka 10, akumulatora tips ir “lieljaudas akumulatoru baterijas sistéma
(HPBS)”.

(b) Nominala ietilpiba ir vértiba, kas izteikta Ah, ka noradits saskana ar ANO Noteikumu Nr. 100 6. pielikuma
2. papildinajuma 1.4.3. punktu.

(c) Tuksgaitas spriegumu (OCV), kas atkarigs no SOC, nosaka, pamatojoties uz nominalo spriegumu, izteiktu V,
Vioms ka noradits saskana ar ANO Noteikumu Nr. 100 6. piclikuma 2. papildinajuma 1.4.1. punktu. OCV
vértibas dazadiem SOC limeniem aprékina saskana ar $adu tabulu:

SOC [%] OCV (V)
0 0,88 x V,
10 0,94 x V,
50 1,00 x Vo
90 1,06 x V..
100 1,12 x V.

(d) Lidzstravas ieksgjo pretestibu (DCIR) nosaka saskana ar $adiem noteikumiem:

(i) HPBS gadijuma saskana ar a) apak$punktu DCIR aprékina, dalot 25 [m omi x Ah] ipatnéjo pretestibu ar
nominalo ietilpibu, izteiktu Ah, ka noteikts saskana ar b) apakspunktu;

(i) HEBS gadijuma saskana ar a) apakS$punktu DCIR aprékina, dalot 140 [m omi x Ah] ipatnéjo pretestibu ar
nominalo ietilpibu, izteiktu Ah, ka noteikts saskana ar b) apakspunktu.

(e) Maksimalas uzlades un maksimalas izlades stravas vértibas nosaka saskana ar $adiem noteikumiem:

(i) HPBS gadjjuma saskana ar a) apakSpunktu gan maksimalas uzlades, gan maksimalas izlades stravas vertibas
iestata atbilstosajai 10C stravai, kas izteikta A;

(i) HEBS gadijuma saskana ar a) apaks$punktu gan maksimalas uzlades, gan maksimalas izlades stravas vértibas
iestata atbilstosajai 1C stravai, kas izteikta A.

Gan maksimalas uzlades, gan maksimalas izlades stravas absoliitas vértibas izmanto ka galigas vértibas.
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(2) Kondensatoru sistéma vai reprezentéjosa kondensatoru apakssistéma

Lai generétu uz standartvértibam balstitus kondensatoru sistémas vai reprezentgjosas kondensatoru apakssistémas
ievades datus, izpilda $adus solus.

(a) Kapacitate ir nominala elektriska kapacitate, ka noradits kondensatoru sistémas vai reprezentgjosas kondensatoru
apakssistémas datu lapa. Kondensatoru sistémas vai reprezentéjoSas kondensatoru apakssistémas faktisko kapa-
citati var noteikt, palielinot viena kondensatora elementa nominalo elektrisko kapacitati atbilstosi atsevisko
elementu izkartojumam (t. i, virknes un/vai paraléls) kondensatoru sisttma vai reprezentéosa kondensatoru

apakssistema.

(b) Maksimalais spriegums, V,

max,Cap’

ir nominalais spriegums, ka noradits kondensatoru sistémas vai reprezentéjosas

kondensatoru apakssistémas datu lapa. Kondensatoru sistémas vai reprezentéjoSas kondensatoru apakssistémas
faktisko maksimalo spriegumu var noteikt, palielinot viena kondensatora elementa nominalo spriegumu atbilstosi
atsevisko elementu izkartojumam (t. i., virknes un/vai paraléls) kondensatoru sistéma vai reprezentéjosa konden-
satoru apakssistéma.

(c) Minimalais spriegums, V,,

in,Cap’ Ir Vmax,Cap

(d) Ieksgjo pretestibu nosaka saskapa ar $adu vienadojumu:

kur:

RI,Cap
RI,ref

\Y

max,Cap

\Y

min,Cap

\%

ref

Cref

CCap

Vmax,Cap - Vmin,Cap Cref

R =Ry, X
LCap = Flief 0,55 X Vi Ceap

ieksgja pretestiba [omi;

ieksgjas pretestibas atsauce ar skaitlisko vértibu 0,015 [omi];
maksimalais spriegums, kas noteikts saskana ar b) apakspunktu [V];
minimalais spriegums, kas noteikts saskana ar c) apakspunktu [V];
maksimala sprieguma atsauce ar skaitlisko vértibu 2,7 [V];
kapacitates atsauce ar skaitlisko vértibu 3 000 [FJ;

kapacitate, kas noteikta saskana ar a) apakSpunktu ieprieks [F].

vértiba, kas noteikta saskana ar b) apak$punktu un reizinata ar 0,45.

(¢) Gan maksimalas uzlades, gan maksimalas izlades stravas vértibas aprékina, saskana ar a) apaks$punktu noteikto
kapacitates veértibu, izteiktu F, reizinot ar koeficientu 5,0 [A[F]. Gan maksimalas uzlades, gan maksimalas izlades
stravas absoliitas vértibas izmanto ka galigas vértibas.
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11. papildingjums

(rezervéts)



12.8.2022. Eiropas Savienibas Oficialais Vestnesis L 212/269

12. papildingjums

Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto ipasibu atbilstiba

1. Elektromasinu sistémas vai IEPC

1.1.  Visas elektromasinu sistémas vai [EPC ir raZotas ta, lai tas atbilstu apstiprinatajam tipam attieciba uz sertifikata un
ta pielikumos sniegto aprakstu. Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto ipasibu atbilstibas
procedaras atbilst tam, kas noteiktas Regulas (ES) 2018/858 31. panta.

1.2, Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto ipasibu atbilstibu parbauda, pamatojoties uz sertifikatos
un tiem pievienotajas informacijas paketés doto aprakstu, ka noteikts §a pielikuma 2. un 3. papildindjuma.

1.3.  Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto ipasibu atbilstibu novérté saskana ar $aja punkta
izklastitajiem IpaSajiem nosacijumiem.

1.4.  Sastavdalas razotajs katru gadu testé vismaz 1. tabula noradito vienibu skaitu, pamatojoties uz sastavdalas raZzotaja
sarazoto elektromasinu sistému vai IEPC kopgjo gada raZoSanas apjomu. Lai noteiktu gada razoSanas apjomu,
nem vera tikai elektromasinu sistémas vai IEPC, uz kuram attiecas §is regulas prasibas un attieciba uz kuram nav
izmantotas standartvértibas.

1.5.  Ja kopgjais gada razosanas apjoms ir lidz 4,000, par saimi, kurai javeic testi, vienojas sastavdalas razotajs un
apstiprinataja iestade.

1.6.  Ja kopéjais gada razoSanas apjoms parsniedz 4,000, vienmér testé saimi ar lielako razoSanas apjomu. Sastavdalas
razotajs apstiprinatajai iestadei pamato veikto testu skaitu un saimes izveli. Par paréjam saimém, kuram javeic
testi, vienojas razotdjs un apstiprinataja iestade.

1. tabula

Atbilstibas testéSanas parauga lielums

e et Gada veicamo testu skaits Aliernativi
0-1000 n.p. Viens tests ik péc tris gadiem (¥)
1001 - 2000 1n.p. Viens tests ik péc diviem gadiem (¥)
2001 - 4000 1 n.p.
4001 - 10 000 2 n.p.
10 001 - 20 000 3 n.p.
20 001 - 30 000 4 n.p.
30 001 - 40 000 5 n.p.
40 001 - 50 000 6 n.p.
> 50 000 7 n.p.

(*) CoP testu veic pirmaja gada.
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1.7. Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificeto Ipasibu atbilstibas testéSanas noliika apstiprinataja
iestade kopa ar sastavdalas razotaju nosaka testéjamas elektromasinas sistémas vai IEPC tipu(-us). Apstiprinataja
iestade nodrosina, ka izvélétais(-ie) elektromasinas sistémas vai IEPC tips(-i) ir razots(-i) atbilstigi tadiem paSiem
standartiem ka seérijveida produkcija.

1.8.  Ja saskana ar 1.9. punktu veikta testa rezultats parsniedz 1.9.4. punkta minéto rezultatu, testé vél tris vienibas no
tas paSas saimes. Ja kada no tam testu neiztur, pieméro 23. pantu.

1.9.  Elektromasinas sistémas vai IEPC razoSanas atbilstibas testéSana
1.9.1. Robeznosacijumi

Sertifikacijas testéSanai pieméro visus $aja pielikuma minétos robeznosacijumus, ja vien $aja punkta nav noteikts
citadi.

DzeséSanas jauda atbilst $aja pielikuma noteiktajam robezam attieciba uz sertifikacijas testésanu.

Meérfjumu veic tikai vienam no 3a pielikuma 4.1.3. punkta noraditajiem sprieguma limeniem. Testé$anai vajadzigo
sprieguma limeni izvélas sastavdalas raZotajs.

CoP testésana nav jaievéro mériericu specifikacijas, kas noteiktas saskana ar 3a pielikuma 3.1. punktu.
1.9.2. Izméginajums

Mérjjumus veic divos dazados iestatijuma punktos. Péc tam, kad ir pabeigts mérjjums pirmaja iestatijuma punkta,
sistému var atdzesét saskana ar sastavdalas razotaja ieteikumiem, to darbinot konkréta iestatjuma punkta, ko
noteicis sastavdalas razotajs.

Pirmaja iestatijuma punkta veic parslodzes parametru testu saskana ar $a pielikuma 4.2.5. punktu.

Otraja iestatijuma punkta veic maksimala 30 minasu nepartraukta griezes momenta testu saskana ar $a pielikuma
4.2.4. punktu.

1.9.3. Rezultatu pécapstrade

Visas mehaniskas un elektriskas jaudas vértibas, kas noteiktas saskana ar 4.2.5.3.un 4.2.4.3. punktu, korigé,
nemot véra CoP mérieri¢u nenoteiktibas novirzi, saskana ar sadiem noteikumiem.

(a) Rotacijas atruma, griezes momenta, stravas un sprieguma mériSanas sistémam aprékina procentos izteiktu
meériericu nenoteiktibas starpibu starp sastavdalas tipa apstiprinajumu un CoP testéSanu saskana ar So papil-
dinajumu.

(b) Sa punkta a) apakspunkta minéto nenoteiktibas starpibu procentos aprékina gan analizatora nolasijumam, gan
maksimalas kalibracijas vértibai, kas noteikta saskapa ar 33 pielikuma 3.1. punktu.

(c) Kopéjo nenoteiktibas starpibu elektriskajai jaudai aprékina, pamatojoties uz $adu vienadojumu:

— 2 2 2 2
AuP,el,CoP - \/AuU,max calib + Au’U,value + Aul.max calib + Aul,value

kur:

Aty max caip  Nenoteiktibas starpiba maksimalajai kalibracijas vertibai saistiba ar sprieguma mériSanu [%];
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AUy value nenoteiktibas starpiba analizatora nolasijumam saistiba ar sprieguma mérisanu [%];
AU ax cativ Nenoteiktibas starpiba maksimalajai kalibracijas vertibai saistiba ar stravas mériSanu [%];
AUy yatue nenoteiktibas starpiba analizatora nolasijumam saistiba ar stravas mérianu [%).

(d) Kopéjo nenoteiktibas starpibu mehaniskajai jaudai aprékina, pamatojoties uz $adu vienadojumu:

— 2 2 2 2
Aupvm“hsCOP - \/AuT,mwc calib + AuT,value + Aunmax calib + Aumvalue

kur:

AUT oy cap Nenoteiktibas starpiba maksimalajai kalibracijas vertibai saistiba ar griezes momenta mérisanu

[%];
AUT yale nenoteiktibas starpiba analizatora nolasijumam saistiba ar griezes momenta mérisanu [%];
AUy oy cap NEnoteiktibas starpiba maksimalajai kalibracijas vértibai saistiba ar rotacijas atruma mériSanu
[%l;
AUy e nenoteiktibas starpiba analizatora nolasijumam saistiba ar rotacijas atruma mérisanu [%)].

(e) Visas mehaniskas jaudas izméritas vértibas korig€, pamatojoties uz $adu vienadojumu:

*

P mech = Pmech,meas (1 - Au’P,mech,CoP)’

kur:

Prechmess ~ Mehaniskas jaudas izmeérita vértiba;

AUp ech.cop KOpEja nenoteiktibas starpiba mehaniskajai jaudai saskana ar d) apakspunktu.
(f) Visas elektriskas jaudas izmeéritas veértibas korigé, pamatojoties uz $adu vienadojumu:
P*el = Pel,meas (1 + AuP,el,CoP)r
kur:
Poimeas  clektriskas jaudas izmerita vértiba;
Aup o cop  kopéja nenoteiktibas starpiba elektriskajai jaudai saskana ar c) apakspunktu.

1.9.4. Rezultatu izveértésana

Pamatojoties uz abu atskirigo iestatjuma punktu vértibam, kas noteiktas saskana ar 1.9.2.un 1.9.3. punktu,
efektivitates raditajus nosaka, korigéto mehanisko jaudu P’ ., dalot ar korigéto elektrisko jaudu P'.

Kopgjo efektivitati ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto Ipasibu atbilstibas testéSanas laika,
Na.cop aprekina, nosakot abu efektivitates raditaju vidéjo aritmétisko vértibu.
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Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto Ipasibu atbilstibas tests ir izturéts, ja starpiba starp
Na,cop UN Ny 14 ir mazaka neka 3 % no tipa apstiprinatas efektivitates n, r4. Attieciba uz IEPC ar parnesumu karbu
vai diferenciali CoP testa izturéSanas robeza ir paaugstinata no 3 uz 4 %. Attieciba uz IEPC ar parnesumu karbu un
diferenciali CoP testa izturéSanas robeza ir paaugstinata no 3 uz 5 %.

Tipa apstiprinato efektivitati nr, aprékina ka vidgjo aritmétisko vertibu abiem efektivitates raditajiem, kas
noteikti saskana ar 4.3.5. un 4.3.6. punktu un sastavdalas sertifikacijas laika dokumentéti informacijas dokumenta.

2. 1. tipa IHPC

2.1.  Visas [HPC ir raZotas ta, lai tas atbilstu apstiprinatajam tipam attieciba uz sertifikata un ta pielikumos sniegto
aprakstu. Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto Ipasibu atbilstibas procediras atbilst tam, kas
noteiktas Regulas (ES) 2018/858 31. panta.

2.2, Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto Ipasibu atbilstibu parbauda, pamatojoties uz sertifikatos
un tiem pievienotajas informacijas paketés sniegto aprakstu, ka noteikts 3a pielikuma 4. papildindjuma.

2.3, Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto ipasibu atbilstibu novérté saskana ar $a papildinajuma
1. punkta izklastitajiem Ipasajiem nosacfjumiem, piemérojot noteikumus, kas attiecigajos punktos noteikti IEPC, ja
vien nav noradits citadi.

2.4, Neatkarigi no 3a papildindjuma 2.3. punkta noteikumiem piemeéro $adus noteikumus:

(a) ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto ipasibu atbilstibu parbauda tikai atseviskiem 1. tipa
IHPC tipiem, nevis saimém, jo saskana ar $a pielikuma 4.4. punktu.1. tipa IHPC saimju noteikSana nav atlauta;

(b) par atseviskam tipam veicamo testu skaita sadalijumu vienojas razotajs un apstiprinataja iestade;

(c) visas atsauces uz saimém attiecigajos punktos interpreté ka atsauces uz atseviskiem tipiem;

(d) Apstiprinata tipa efektivitati n, 1, aprékina ka abu efektivitates raditaju, kas noteikti saskana ar 4.3.5.un
4.3.6. punktu un sastavdalas sertifikacijas laika dokumentéti informacijas dokumenta, vidgjo aritmétisko
vértibu. Siem abiem efektivitates raditajiem neizpilda $a pielikuma 4.4.2.3. punkta aprakstitos pécapstrades
solus.

3. Akumulatoru baterijas sistémas vai reprezentgjosas akumulatoru baterijas apakssistémas

3.1.  Visas akumulatoru baterijas sistémas vai reprezentéjoSas akumulatoru baterijas apakssistémas ir razotas ta, lai tas
atbilstu apstiprinatajam tipam attieciba uz sertifikata un ta pielikumos sniegto aprakstu. Ar CO, emisijam un
degvielas patérinu saistito sertificéto ipasibu atbilstibas procediiras atbilst tam, kas noteiktas Regulas (ES)
2018/858 31. panta.

3.2, Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto ipasibu atbilstibu parbauda, pamatojoties uz sertifikatos
un tiem pievienotajas informacijas paketés sniegto aprakstu, ka noteikts 3a pielikuma 5. papildindjuma.
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3.3.  Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto Ipasibu atbilstibu noverté saskana ar $aja punkta
izklastitajiem IpaSajiem nosacijumiem.

3.4, Sastavdalas razotajs katru gadu testé vismaz 2. tabula noradito vienibu skaitu, pamatojoties uz sastavdalas razotaja
sarazoto akumulatoru baterijas sistému vai reprezentéjosu akumulatoru baterijas apakssistému kop&jo gada razo-
anas apjomu. Lai noteiktu gada razoSanas apjomu, nem véra tikai akumulatoru baterijas sistémas vai reprezen-
tejosas akumulatoru baterijas apakssistémas, uz kuram attiecas $is regulas prasibas un attieciba uz kuram nav
izmantotas standartvértibas.

2. tabula

Atbilstibas testésanas parauga lielums

Akumulatoru baterijas sistému vai
apjoms
0 - 3000 n.p. Viens tests ik péc tris gadiem (¥)
3001 - 6 000 n.p. Viens tests ik péc diviem gadiem (¥)

6 001 — 12 000 1 n.p.
12001 - 30 000 2 n.p.
30 001 - 60 000 3 n.p.
60 001 - 90 000 4 n.p.
90 001 - 120 000 5 n.p.
120 001 - 150 000 6 n.p.
> 150 000 7 n.p.

(*) CoP testu veic pirmaja gada.

3.5.  Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificeto Ipasibu atbilstibas testéSanas noliika apstiprinataja
iestade kopa ar sastavdalas razotaju nosaka testéjamas akumulatoru baterijas sistémas vai reprezentéjosas akumu-
latoru baterijas apakssistémas tipu(-us). Apstiprinataja iestade nodrosina, ka izvélétais(-ie) akumulatoru baterijas
sistémas vai reprezentéjoSas akumulatoru baterijas apakssistémas tips(-) ir razots(-i) atbilstigi tadiem paSiem
standartiem ka sérijveida produkcija.

3.6.  Jasaskana ar 3.7. punktu veikta testa rezultats parsniedz 3.7.4. punkta minéto rezultatu, testé vél tris ta pasa tipa
vienibas. Ja kada no tam testu neiztur, pieméro 23. pantu.

3.7. Akumulatoru baterijas sistémas vai reprezentgjoSas akumulatoru baterijas apakssistémas razoSanas atbilstibas
testésana

3.7.1. Robeznosacijumi
Sertifikacijas testéSanai pieméro visus 3aja pielikuma minétos robeZnosacijumus.
3.7.2. Izmeéginajums

Veic divus dazadus testus.
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Pirmais tests ir nominalas ietilpibas testa procediira, ko veic saskana ar $a pielikuma 5.4.1. punktu.

Otrais tests ietver $adu procediru:

(@) 2.testu veic péc 1. testa;

(b) péc akumulatoru baterijas UUT pilnigas uzlades saskana ar sastavdalas razotaja specifikacijam un termiska
lidzsvara sasniegSanas atbilstigi 5.1.1. punktam veic standarta ciklu saskana ar 5.3. punktu;

(c) faktisko izmeginajumu sak 1-3 stundu laika péc standarta cikla beigam. Pretgja gadijuma b) apakSpunkta
minéto procediru atkarto;

(d) lai sasniegtu e) un f) apak$punkta noteiktos testéSanai vajadzigos SOC limenus no akumulatoru baterijas UUT
sakotnéja stavokla, to izladé ar pastavigu stravas izlades atrumu — 3C HPBS gadijuma un 1C HEBS gadjjuma;

(e) HPBS gadijuma faktiskais izméginajums ietver 20 sekunzu izladi pie 80 % SOC ar maksimalo izlades stravu
Liischg max kas dokumentéta sastavdalas tipa apstiprindjuma laikd, un 20 sekunzu uzladi pie 20 % SOC ar
maksimalo uzlades stravu Iy . kas dokumentéta sastavdalas tipa apstiprinajuma laika;

(f) HEBS gadijuma faktiskais izméginajums ietver 120 sekunzu izladi pie 90 % SOC ar maksimalo izlades stravu
Liischg max Kas dokumentéta sastavdalas tipa apstiprinajuma laikd, un 120 sekunzu uzladi pie 20 % SOC ar
maksimalo uzlades stravu Iy gy kas dokumentéta sastavdalas tipa apstiprinajuma laika;

(g) faktiska izmeginajuma laika, kas aprakstits e) un f) apakSpunkta, izlades un uzlades stravas registré attiecigajos
noraditajos periodos.

3.7.3. Rezultatu pécapstrade

HPBS gadijuma izlades stravai pie 80 % SOC un uzlades stravai pie 20 % SOC nosaka vidgjo vértibu 20 sekunzu

mérfjumu perioda.

HEBS gadijuma izlades stravai pie 90 % SOC un uzlades stravai pie 20 % SOC nosaka vidgjo vértibu 120 sekunzu

mérjjumu perioda.

Gan izlades, gan uzlades stravas vidéjam veértibam izmanto absolitos skaitlus.

3.7.4. Rezultatu izvértéSana

Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito ipasibu atbilstibas tests ir izturéts, ja ir izpilditi visi $adi kritériji:

kur:
Ceop nominala ietilpiba, kas noteikta saskana ar 3.7.2. punktu [Ah];
Cra nominala ietilpiba, kas noteikta sastavdalas tipa apstiprinajuma laika [Ah];

(®) Mpatcop - NBATTA) < 3 %,

kur:
NBAT,CoP energijas rinkojuma efektivitate, kas noteikta saskana ar 3.7.2. punktu [-];

NBATTA energijas rinkojuma efektivitate, kas noteikta sastavdalas tipa apstiprindjuma laika [-];



12.8.2022. Eiropas Savienibas Oficialais Vestnesis L 212/275
(C) Idischg_malx,(fol’ 2 Idischg_max,TA’
kur:
Liischg max,cop Maksimala izlades strava, kas noteikta saskana ar 3.7.2. punktu (pie 80 % SOC HPBS gadijuma
- un pie 90 % SOC HEBS gadijuma) [A];
liischg maxa Mmaksimala izlades strava, kas noteikta sastavdalas tipa apstiprindjuma laika (pie 80 % SOC
- HPBS gadijuma un pie 90 % SOC HEBS gadijuma) [A];
(d) Ichgimax,CoP 2 Ichgfmax,TAr
kur:
Ihg maxcop  maksimala uzlades strava, kas noteikta saskana ar 3.7.2. punktu (pie 20 % SOC) [A];
Ichg maxa ~ maksimala uzlades strava, kas noteikta sastavdalas tipa apstiprinajuma laika (pie 20 % SOC) [A].
4. Kondensatoru sistémas
4.1.  Visas kondensatoru sistémas ir razotas ta, lai tas atbilstu apstiprinatajam tipam attieciba uz sertifikata un ta
pielikumos sniegto aprakstu. Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto Ipasibu atbilstibas proce-
diras atbilst tam, kas noteiktas Regulas (ES) 2018/858 31. panta.
42.  Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto ipasibu atbilstibu parbauda, pamatojoties uz sertifikatos
un tiem pievienotajas informacijas paketés sniegto aprakstu, ka noteikts 3a pielikuma 6. papildinajuma.
43.  Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto Ipasibu atbilstibu novérté saskana ar $aja punkta
izklastitajiem IpaSajiem nosacijumiem.
4.4.  Sastavdalas razotajs katru gadu testé vismaz 3. tabula noradito vienibu skaitu, pamatojoties uz sastavdalas raZzotaja

sarazoto kondensatoru sistému kopgjo gada razoSanas apjomu. Lai noteiktu gada razoSanas apjomu, nem véra
tikai kondensatoru sistémas, uz kuram attiecas 3is regulas prasibas un attieciba uz kuram nav izmantotas

standartvertibas.

3. tabula

Atbilstibas testéSanas parauga lielums

Kondensatoru sistému kopéjais gada
razo$anas apjoms

Gada veicamo testu skaits

Alternativi

0-3000 n.p. Viens tests ik péc tris gadiem (¥)
3001 - 6 000 n.p. Viens tests ik péc diviem gadiem (¥)

6 001 — 12 000 1 n.p.
12 001 - 30 000 2 n.p.
30 001 - 60 000 3 n.p.
60 001 — 90 000 4 n.p.
90 001 - 120 000 5 n.p.
120 001 - 150 000 6 n.p.
> 150 000 7 n.p.

(*) CoP testu veic pirmaja gada.
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45.  Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito sertificéto ipasibu atbilstibas testéSanas nolika apstiprinataja
iestade kopa ar sastavdalas raZzotaju nosaka testgjamas kondensatoru sistémas tipu(-us). Apstiprinataja iestade
nodrosina, ka izvélétais(-ie) kondensatoru sistémas tips(-i) ir razots(-i) atbilstigi tadiem paSiem standartiem ka
sérijveida produkcija.

4.6.  Ja saskana ar 4.7. punktu veikta testa rezultats parsniedz 4.7.4. punktd minéto rezultatu, testé vél tris ta pasa tipa
vienibas. Ja kada no tam testu neiztur, pieméro 23. pantu.

4.7.  Kondensatoru sistému razosanas atbilstibas testéSana
4.7.1. Robeznosacijumi
Sertifikacijas testéSanai pieméro visus $aja pielikuma minétos robeznosacijumus.
4.7.2. Izmeéginajums
Testa procediiru veic saskana ar $a pielikuma 6.3. punktu.
4.7.3. Rezultatu pécapstrade
Rezultatu pécapstradi veic saskana ar 3a pielikuma 6.4. punktu.
4.7.4. Rezultatu izvértéSana
Ar CO, emisijam un degvielas patérinu saistito ipasibu atbilstibas tests ir izturéts, ja ir izpilditi visi $adi kritériji:

(@ (Ccop [ Cra) - 1 < £3%,

kur:
Ceop kapacitate, kas noteikta saskana ar 4.7.2. punktu [F];
Cra kapacitate, kas noteikta sastavdalas tipa apstiprinajuma laika [F];

) Regp [ Rya) - 1 < £3 %,
kur:
Reop ieks€ja pretestiba, kas noteikta saskana ar 4.7.2. punktu [omil;

Rya ieksgja pretestiba, kas noteikta sastavdalas tipa apstiprindjuma laika [omi].
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13. papildingjums

Saimes koncepcija

1. Elektromasinu sistémas un IEPC
1.1.  Vispariga informacija

Elektromasinu sistému vai IEPC saimi raksturo konstrukcijas un veiktspéjas parametri. Tie ir kopigi visiem saimé
esoSajiem elementiem. Sastavdalas razotajs var izlemt, kuras elektromasinu sistémas vai IEPC pieder pie saimes, ja
vien tiek ievéroti $aja papildindgjuma uzskaititie piederibas kritériji. Attiecigo saimi apstiprina apstiprinataja iestade.
Sastavdalas razotajs sniedz apstiprinatajai iestadei atbilstigu informaciju par saimes elementiem.

1.2, Tpasi gadijumi

Dazos gadijumos parametri var mijiedarboties. To nem véra, lai nodrosinatu, ka elektromasinu sistémas vai IEPC
ar lidzigiem raksturlielumiem ir ieklautas viena saimé. Sadus gadijumus identificé sastavdalas razotajs, kur§ par
tiem informé apstiprinataju iestadi. Péc tam to nem vera ka kritériju, lai izveidotu jaunu elektromasinu sistému vai
IEPC saimi.

Tadu iericu vai Ipasibu gadijuma, kuras nav uzskaititas 1.4. punkta un kuram ir bitiska ietekme uz veiktspéjas
limeni unfvai elektriskas jaudas patérinu, attiecigas ierices vai ipasibas, pamatojoties uz labu inZeniertehnisko
praksi, identificé sastavdalas razotajs, kur§ par tam informé apstiprinataju iestadi. Péc tam to nem véra ka kritériju,
lai izveidotu jaunu elektromasinu sistému vai IEPC saimi.

1.3.  Saimes koncepcija

Saimes koncepcija nosaka kritérijus un parametrus, kas lauj sastavdalas razotajam elektromasinu sistémas vai IEPC
grupét saimés ar lidzigiem vai vienadiem datiem attieciba uz CO, emisijam vai energijas patérinu.

1.4.  Tpasi noteikumi attieciba uz reprezentéjamibu

Apstiprinataja iestade var secinat, ka elektromasinu sistému vai IEPC saimes veiktspéjas parametrus un elektriskas
jaudas patérinu vislabak var raksturot, veicot papildu testéSanu. Saja gadfjuma sastavdalas razotajs iesniedz atbil-
stigu informaciju, lai saimé noteiktu to elektromasinu sistému vai IEPC, kura varétu vislabak parstavét saimi.
Pamatojoties uz $o informaciju, apstiprinataja iestade var ari secinat, ka sastavdalas raZotajam ir jaizveido jauna
elektromasinu sistému vai IEPC saime, kas sastav no mazaka skaita elementu, lai ta reprezentétu labak.

Ja saimes elementiem piemit citas IpaSibas, kuras var uzskatit par tadam, kas ietekmé veiktsp&jas parametrus
un/vai elektriskas jaudas patérinu, $is ipasibas arl identificé un pem véra, izvéloties cilmes elementu.

1.5.  Parametri, kas nosaka elektromasinu sistému vai IEPC saimi

Papildus turpmak uzskaititajiem parametriem sastavdalas razotajs var ieviest papildu kritérijus, kas lauj noteikt
ierobezotaka liecluma saimes. Sie parametri var nebiit parametri, kam ir ietekme uz veiktspéjas limeni un/vai
elektriskas jaudas patérinu.

1.5.1. Sadi kritériji ir principa vienadi visiem elektromasinu sistému vai IEPC saimes elementiem:

(a) elektromasina: rotora, statora, tinuma izméri, konstrukcija, materials u. c.;

(b) invertors: jaudas modulu, stravvadoso stienu izmeéri, konstrukcija, materials u. c.;

(c) ieks€ja dzeses sistema: dzeséSanas plaksnu, ribu un tapu izkartojums, izméri un materials;
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(d) ieksgjie ventilatori: izkartojums un izmeéri;

(e) invertora programmatiira: pamata kalibracija, kas satur temperatiiras modelus (elektromasinu un invertoru),
jaudas samazinaSanas robezas, griezes momenta celu (vadibas griezes momenta parnesi uz fazes stravu),
plismas kalibréSanu, stravas regulé$anu, sprieguma modulaciju, sensora specifisko kalibrésanu (atlauta tikai
tad, ja ir mainits sensors);

(f) ar parnesumu saistitie parametri (tikai attieciba uz IEPC): saskapa ar VI pielikuma dotajam definicijam.

Izmainas a)—f) apak$punktos minétajas sastavdalas ir pienemamas tikai tad, ja var sniegt pamatotu inZeniertehnisko

atzinumu, kas pierada, ka attiecigajam izmainam nav negativas ietekmes uz veiktspéjas parametriem un/vai

elektriskas jaudas patérinu.
1.5.2. Sadi kritériji ir kopigi visiem elektromasinu sisttmu vai IEPC saimes elementiem. Péc apstiprinatajas iestades

apstiprinajuma sanemsanas ir atlauta konkréta diapazona piemérosana turpmak uzskaititajiem parametriem.
a) Izejas varpstas saskarne: atlautas jebkadas izmainas.
b) Gultna vairogi

Attieciba uz ieks¢jo konstrukciju ir japarbauda, vai izmainas ietekmé pasivos dzeseSanas elementus vai gaisa
plasmu gultna vairogu ieksgja puse.

Attieciba uz argjo konstrukeiju skriives, balstiekartas punkti un atloka konstrukcija neietekmé veiktspgju, ja
neviens pasivais dzeséSanas elements netiek nonemts vai nomainits.

¢) Gultni: izmainas ir atlautas, ja vien gultnu skaits un tips palick nemainigs.
d) Varpsta: izmainas ir atlautas, ja vien netiek ietekméta aktiva vai pasiva dzesésana.
€) Augstsprieguma savienojums: atlautas augstsprieguma savienojuma atra$anas vietas vai tipa izmainas.

f) Korpuss: atlautas korpusa vai skriivju vai stiprindgjuma punktu skaita, tipa un novietojuma izmainas, ja vien
netiek nopemts vai nomainits neviens pasivais dzeséSanas elements.

g) Sensors: izmainas ir atlautas, ja vien netiek mainita sertificéta veiktspéja.

h) Invertora korpuss: atlautas korpusa vai skrlivju vai stiprindgjuma punktu skaita, tipa un novietojuma izmainas,
ja vien netiek nopemts vai nomainits neviens pasivais dzeséSanas elements vai netieck nomainits aktivo
elektrisko dalu ieksgjais izkartojums.

i) Invertora augstsprieguma savienojums: atlautas augstsprieguma savienojuma atrasanas vietas vai tipa izmainas,
ja vien netiek mainits aktivo dau vai (aktivo/pasivo) dzeséSanas elementu izkartojums vai novietojums.

j) Invertora programmatiira: atlautas visas programmatiiras izmainas, kas nemaina elektromasinas pamata kalib-
raciju (sk. definiciju ieprieks). Neatkarigi no iepriek$€jiem noteikumiem elektromasinu sistému vai [EPC saimes
elementiem ir atlauti izejas jaudas ierobeZojumi.

k) Invertora sensors: izmainas ir atlautas, ja vien netick mainita sertificéta veiktspéja.

l) Ellas viskozitate: visam ellam, kas noraditas uzpildei ripnica, kinematiska viskozitate tada pasa temperatiira ir
mazaka par vai vienada ar 110 % no sastavdalas sertifikacijai izmantotas ellas kinematiskas viskozitates, kas
dokumentgta attiecigaja informacijas dokumenta (noraditas KV100 pielaides joslas robeza).
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1.6.

m) Maksimala griezes momenta likne

Saskana ar 3a pielikuma 4.2.2.4. punktu noteiktas griezes momenta vértibas pie katra rotacijas atruma cilmes
elementa maksimala griezes momenta likné visa rotacijas atruma diapazona ir vienadas ar vai lielakas par
vértibam, kas pie ta pasa rotacijas atruma noteiktas visiem paréjiem tas paSas saimes elementiem. Citu tas
pasas saimes elementu griezes momenta vértibas ar pielaidi +40 Nm vai +4 % (izmantojot lielako vertibu),
kuras ir lielakas par cilmes elementa maksimalo griezes momentu pie konkréta rotacijas atruma, uzskata par
vienadam.

n) Minimala griezes momenta likne

Saskana ar 3a pielikuma 4.2.2.4. punktu noteiktas griezes momenta vértibas pie katra rotacijas atruma cilmes
elementa minimala griezes momenta likné visa rotacijas atruma diapazona ir vienadas ar vai mazakas par
vértibam, kas pie ta paSa rotacijas atruma noteiktas visiem paréjiem tas pasas saimes elementiem. Citu tas
pasas saimes elementu griezes momenta vértibas ar pielaidi -40 Nm vai -4 % (izmantojot lielako vértibu),
kuras ir mazakas par cilmes elementa minimalo griezes momentu pie konkréta rotacijas atruma, uzskata par
vienadam.

o) Minimalais punktu skaits EPMC karté

Visi vienas saimes elementi aptver vismaz 60 % (noapalojot lidz nakamajam veselajam skaitlim) EPMC kartes
punktu (t. 1., ja cilmes elementa EPMC Kkarti pieméro citiem elementiem), kuri atrodas saskana ar §a pielikuma
4.2.2.4. punktu noteikto attiecigo maksimala un minimala griezes momenta liknu robezas.

Cilmes elementa izvéle

Vienas elektromasinu sistému vai IEPC saimes cilmes elements ir elements ar lielako kopgjo maksimalo griezes
momentu, kas noteikts saskana ar 33 pielikuma 4.2.2. punktu.
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14. papildingjums

Markéjumi un numericija

1. Markejumi

Ja saskana ar So pielikumu ir apstiprinats elektriska spéka parvada sastavdalas tips, uz sastavdalas norada turpmak
uzskaititos elementus.

1.1.  RaZotdja nosaukums vai precu zime.

1.2, Marka un identificgjosa tipa norade, kas registréta $a pielikuma 2.—6. papildinajuma 0.2. un 0.3. punkta minétaja
informacija.

1.3, Sertifikacijas zimi (attieciga gadijuma) veido taisnstiiris, kura viddi ir mazais burts “e”, kam seko sertifikatu
pieskirusas dalibvalsts paziSanas numurs:

1 — Vacija, 19 — Rumanija,
2 — Francija, 20 — Polija,
3 — ltalija, 21 — Portugile,
4 — Niderlande, 23 — Griekija,
5 — Zviedrija, 24 — Trija,
6 — Belgija, 25 — Horvatija,
7 — Ungarija, 26 — Slovénija,
8 — Cehija, 27 — Slovakija,
9 — Spanija, 29 — Igaunija,
12 — Austrija, 32 — Latvija,
13 — Luksemburga, 34 — Bulgarija,
17 — Somija, 36 — Lietuva,
18 — Danija, 49 — Kipra,

50 — Malta.

1.4.  Sertifikacijas zime taisnstiira tuvuma ietver ari “bazes sertifikacijas numuru”, ka Regulas (ES) 2020/683 1V pieli-
kuma noradits attieciba uz tipa apstipringjuma numura 4. dalu, un pirms ta ieklauj divus ciparus, kas norada
kartas numuru, kads pieskirts §is regulas jaunakajam tehniskajam grozijumam, un alfabéta burtu, kas norada to
dalu, kurai pieskirts sertifikats.

Saja regula noteiktais kartas numurs ir 02.

Saja regula attiecigais alfabéta burts ir noradits 1. tabula.

1. tabula
M Elektromasinas sistéma (EMS)
I Integréta elektriska spéka parvada sastavdala (IEPC)
H Integréta HEV spéka parvada 1. tipa sastavdala (IHPC)
B Akumulatoru baterijas sistéma
A Kondensatoru sistéma
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1.4.1.

1.5.

1.6.

1.7.

Sertifikacijas zimes piemérs un izméri

I |
131 2 2ja a=3mm

02M 00005_:

Sada sertifikacijas zime uz elektriska spéka parvada sastavdalas norada, ka attiecigais tips ir apstiprinats Austrija
(e12) saskana ar 3o regulu. Pirmie divi cipari (02) norada kartas numuru, kads pieskirts $is regulas jaunakajam
tehniskajam grozijumam. Nakamais burts norada, ka sertifikats ir pieskirts elektromasinas sistemai (M). Pédgjie
pieci cipari (00005) ir tie, kurus tipa apstiprinataja iestade pieskirusi elektromasinas sistémai ka bazes sertifikacijas
numuru.

Péc sertifikata pieteikuma iesniedzéja pieprasijuma un péc iepriekiéjas vienosanas ar tipa apstiprinataju iestadi var
izmantot citus tipa izmérus, kas atskiras no 1.4.1. punkta noraditajiem. Siem citiem tipa izmériem joprojam jabiit
skaidri salasamiem.

Markgjumiem, etiketém, plaksnitém vai uzlimém jabat nodilumizturigam visa elektriska speka parvada sastavdalas
darbmiza laika, un tiem jabat skaidri salasamiem un neizdzéSamiem. RaZotajs nodrosina, ka markéumus,

etiketes, plaksnites vai uzlimes nevar nonemt, tos neiznicinot vai nesabojajot.

Sertifikacijas zime ir redzama, kad elektriska spéka parvada sastavdala ir uzstadita transportlidzekli, un to liek uz
dalas, kas nepiecieSama normalai darbibai un sastavdalas darbmiza laika parasti nav janomaina.

Numeracija
Elektriska spéka parvada sastavdalas sertifikacijas numurs sastav no $adiem elementiem:

eX*YYYY(|YYYY*ZZZ7|2Z777*X*00000*00

1. dala 2. dala 3. dala Papildu bP s 4. dala 5. dala
3. dala
Norade uz HDV CO, noteikSanas | Jaunaka Sk. 3a papildi- | Bazes sertifikacijas | Paplasinajums
valsti, kas regula (2017/2400) grozosa regula | najuma numurs 00000 00
izsniegusi serti- (2277|227Z) | 1. tabulu
fikatu
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15. papildingjums
Simulacijas rika ievades parametri

levads

Saja papildindjuma ir aprakstits to parametru saraksts, kas sastavdalas razotdjam janodroina ievadei simulicijas rika.
Piemérojama XML shéma, ka ar datu pieméri ir pieejami specidlaja elektroniskaja izplatiSanas platforma.

Definicijas
(1) “Parametra ID” ir unikals identifikators, ko simulacijas rika izmanto konkrétam ievades parametram vai ievades datu
kopai.
(2) “Tips” ir parametra datu tips.
SUENG rvvvrrrevenne rakstzimju seciba ISO 8859-1 kod&juma
token ... rakstzimju seciba ISO 8859-1 kod&juma, bez sakuma/beigu atstarpes
date......coneveeen. datums un laiks, izmantojot UTC laiku, $ada formata: GGGG-MM-DDTHH:MM:SSZ, kur ar
burtiem slipraksta apzimé fiksetas rakstzimes, piem., “2002-05-30T09:30:10Z"
integer ..., vértiba, kuras datu tips ir vesels skaitlis, bez nullem skaitla sakuma, piem., “1800”
double, X........ dalskaitlis ar tie$i X cipariem aiz decimalzimes (“.”) un bez nullém skaitla sakuma, piem.,

“double, 2" “2345,67"; “double, 4" “45.6780”
(3) “Mérvieniba” ir parametra fizikala mérvieniba.
Elektromasinas sistémas ievades parametru kopa

1. tabula

Ievades parametri “Electric machine system/General”

Parametra nosaukums Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce
Manufacturer P450 token [-]
Model P451 token [-]
CertificationNumber P452 token [-]
Date P453 dateTime [-] Datums un laiks, kad ir izveidota sastav-

dalas kontrolsumma.

AppVersion P454 token [-] Konkréta razotaja ievade attieciba uz
rikiem, ko izmanto izmérito sastavdalas
datu izvértéSanai un apstradei.

ElectricMachineType P455 string [-] Nosaka saskana ar 33 pielikuma
2. punkta 21. apak$punktu.

Atlautas vertibas: “ASM”, “ESM”, “PSM”,
“RM.

CertificationMethod P456 string [] Atlautas vertibas: “Measurement”, “Stan-
dard values”.
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Parametra nosaukums Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce

R85RatedPower P457 integer W] Nosaka saskana ar ANO Noteikumu
Nr. 85 1. redakcijas 2. pielikuma
1.9. punktu.

Rotationallnertia P458 double, 2 [kgm?] | Nosaka saskana ar 3a pielikuma 8. papil-
dinajuma 8. punktu.

DcDcConverterIncluded P465 boolean [-] lestatit ka “patiesu”, ja lidzstravas parvei-
dotajs ir elektromasinas sistémas dala
saskana ar §a pielikuma 4.1. punktu.

IHPCType P466 string [-] Atlautas vértibas: “None”, “IHPC Type 1.

2. tabula
Ievades parametri “Electric machine system/VoltageLevels” katram izmeéritajam sprieguma limenim
Parametra nosaukums Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce

VoltageLevel P467 integer V] Ja  parametra  “CertificationMethod”
vértiba ir “Standard values”, ievade nav
vajadziga.

ContinuousTorque P459 double, 2 [Nm]

TestSpeedContinuousTorque P460 double, 2 [1/min.]

OverloadTorque P461 double, 2 [Nm]

TestSpeedOverloadTorque P462 double, 2 [1/min.]

OverloadDuration P463 double, 2 [s]

3. tabula

Ievades parametri “Electric machine system/MaxMinTorque” katram darbibas punktam un katram izméritajam
sprieguma limenim

Parametra nosaukums Parametra 1D Tips Mérvieniba Apraksts/atsauce
OutputShaftSpeed P468 double, 2 [1/min.]
MaxTorque P469 double, 2 [Nm]
MinTorque P470 double, 2 [Nm]
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4. tabula

Ievades parametri “Electric machine system/DragTorque” katram darbibas punktam

Parametra nosaukums Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce
OutputShaftSpeed P471 double, 2 [1/min.]
DragTorque P472 double, 2 [Nm]
5. tabula

Ievades parametri “Electric machine system/ElectricPowerMap” katram darbibas punktam un katram izmeéritajam
sprieguma limenim

1. tipa IHPC gadijuma (saskana ar $a pielikuma 2. punkta 42. apak$punkta doto definiciju), katram darbibas punktam,
katram izmeéritajam sprieguma limenim un katram parnesumam kustibai uz prieksu.

Parametra nosaukums Parametra 1D Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce
OutputShaftSpeed P473 double, 2 [1/min.]
Torque P474 double, 2 [Nm]
ElectricPower P475 double, 2 W]
6. tabula

Ievades parametri “Electric machine system/Conditioning” katram dzeséSanas kontiiram, kam ir savienojums ar
ar&ju siltummaini

Ja parametra “CertificationMethod” vértiba ir “Standard values”, ievade nav vajadziga.

Parametra nosaukums Parametra 1D Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce

CoolantTemplnlet P476 integer [°C] Nosaka saskana ar 3$a pielikuma
4.1.5.1. un 4.3.6. punktu.

CoolingPower p477 integer W] Nosaka saskana ar $3a pielikuma
4.1.5.1. un 4.3.6. punktu.

[EPC ievades parametru kopa
1. tabula

Ievades parametri “IEPC/General”

Parametra nosaukums Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce

Manufacturer P478 token [-]
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Parametra nosaukums Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce
Model P479 token []
CertificationNumber P480 token []
Date P481 dateTime [] Datums un laiks, kad ir izveidota sastav-

dalas kontrolsumma.

AppVersion P482 token [-] Konkréta razotaja ievade attieciba uz
rikiem, ko izmanto izmérito sastavdalas
datu izvértéSanai un apstradei.

ElectricMachineType P483 string [-] Nosaka saskana ar 32 pielikuma
2. punkta 21. apakSpunktu.

Atlautas vertibas: “ASM”, “ESM”, “PSM”,
“RM”.

CertificationMethod P484 string [-] Atlautdas  vertibas:  “Measured  for
complete component”,

“Measured for EM and standard values
for other components”, “Standard values
for all components”.

R85RatedPower P485 integer [W] Nosaka saskana ar ANO Noteikumu
Nr. 85 2. pielikuma 1.9. punktu.

Rotationallnertia P486 double, 2 [kgm?] | Nosaka saskana ar 3a pielikuma 8. papil-
dinajuma 8. punktu.

Differentiallncluded P493 boolean [-] lestatit ka “patiesu”, ja diferencialis ir
IEPC dala.
DesignTypeWheelMotor P494 boolean [-] lestatit ka “patiesu” IEPC konstrukcijas

tipa ritena elektromotora gadijuma.

NrOf  DesignTypeWheelMotor- P495 integer [-] Jaievada tikai IEPC konstrukcijas tipa
Measured ritena elektromotora gadijuma saskana
ar 32 pielikuma 4.1.1.2. punktu.

Atlautas vértibas: “17, “2”.
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2. tabula
Ievades parametri “IEPC/Gears” katram parnesumam kustibai uz prieksu
Parametra nosaukums Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce

GearNumber P496 integer []

Ratio P497 double, 3 [-] Elektromasinas rotora apgriezienu attie-
ciba pret IEPC izejas varpstas apgriezie-
niem.

MaxOutputShaftTorque P498 integer [Nm] Neobligats.

MaxOutputShaftSpeed P499 integer [1/min.] | Neobligats.

3. tabula
Ievades parametri “IEPC/VoltageLevels” katram izmeéritajam sprieguma limenim
Parametra nosaukums Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce

VoltageLevel P500 integer V] Ja  parametra  “CertificationMethod”
vértiba ir “Standard values for all compo-
nents”, ievade nav vajadziga.

ContinuousTorque P487 double, 2 [Nm]

TestSpeedContinuousTorque P488 double, 2 [1/min.]

OverloadTorque P489 double, 2 [Nm]

TestSpeedOverloadTorque P490 double, 2 [1/min.]

OverloadDuration P491 double, 2 [s]

4. tabula

Ievades parametri “IEPC/MaxMinTorque” katram darbibas punktam un katram izméritajam sprieguma limenim

Parametra nosaukums Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce
OutputShaftSpeed P501 double, 2 [1/min.]
MaxTorque P502 double, 2 [Nm]
MinTorque P503 double, 2 [Nm]
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5. tabula

Ievades parametri “IEPC/DragTorque” katram darbibas punktam un katram izmeéritajam parnesumam kustibai uz
prieksu (neobligats no parnesuma atkarigs mérfjjums saskana ar 4.2.3. punktu)

Parametra nosaukums Parametra 1D Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce
OutputShaftSpeed P504 double, 2 [1/min.]
DragTorque P505 double, 2 [Nm]
6. tabula

Ievades parametri “IEPC/[ElectricPowerMap” katram darbibas punktam, katram izméritajam sprieguma limenim
un katram parnesumam kustibai uz prieksu

Parametra nosaukums Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce
OutputShaftSpeed P506 double, 2 [1/min.]
Torque P507 double, 2 [Nm]
ElectricPower P508 double, 2 [W]
7. tabula

Ievades parametri “Electric machine system/Conditioning” katram dzeséSanas kontiiram, kam ir savienojums ar
ar&ju siltummaini

Ja parametra “CertificationMethod” vértiba ir “Standard values for all components”, ievade nav vajadziga.

Parametra nosaukums Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce
CoolantTemplnlet P509 integer [°C] Nosaka saskana ar 83 pielikuma
4.1.5.1. un 4.3.6. punktu.
CoolingPower P510 integer W] Nosaka saskana ar 3a pielikuma
4.1.5.1. un 4.3.6. punktu.

Akumulatoru baterijas sistémas ievades parametru kopa

1. tabula

Ievades parametri “Battery system/General”

Parametra nosaukums Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce
Manufacturer P511 token []
Model P512 token []
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Parametra nosaukums Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce
CertificationNumber P513 token []
Date P514 dateTime [] Datums un laiks, kad ir izveidota sastav-

dalas kontrolsumma.

AppVersion P515 token [-] Konkréta raZotaja ievade attieciba uz
rikiem, ko izmanto izmérito sastavdalas
datu izveértéSanai un apstradei.

CertificationMethod P517 string [-] Atlautas vértibas: “Measured”, “Standard
values”.

BatteryType P518 string [-] Atlautas vértibas: “HPBS”, “HEBS”.

RatedCapacity P519 double, 2 [Ah]

ConnectorsSubsystemsIncluded P520 boolean [-] Attiecas tikai uz gadijumiem, kad tiek

testéta reprezent&josa akumulatoru bate-
rijas apakssistéma. lestatit ka “patiesu”, ja
testéSana ir ieklauta reprezentgjosa elek-
troinstalacija ~ akumulatoru  baterijas
apakssistému  savienoSanai.  Vienmeér
iestatit ka “patiesu”, ja tiek testéta visa
akumulatoru baterijas sistéma.

JunctionboxIncluded P511 boolean [-] Attiecas tikai uz gadijumiem, kad tiek
testéta reprezentéjoSa akumulatoru bate-
rijas apakssistéma. lestatit ka “patiesu”, ja
testéSana ir ieklauta reprezentéjosa savie-
nojumu karba ar izslegsanas ierici un
drosinatajiem. Vienmér iestatit ka “patie-
su”, ja tiek testéta visa akumulatoru bate-
rijas sistéma.

TestingTemperature P521 integer [°C] Nosaka saskapa ar 383 pielikuma
5.1.4. punktu.
Ja  parametra  “CertificationMethod”
vértiba ir “Standard values”, ievade nav
vajadziga.
2. tabula

Ievades parametri “Battery system/OCV” katram izmeéritajam SOC limenim

Parametra nosaukums Parametra 1D Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce

SOC P522 integer [%]

ocv P523 double, 2 [V]
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3. tabula

Ievades parametri “Battery system/DCIR” katram izméritajam SOC limenim

Parametra nosaukums

Parametra ID

Tips

Meérvieniba

Apraksts/atsauce

SOC

P524

integer

[%]

Ja  parametra  “CertificationMethod”
vértiba ir “Standard values”, divam
dazadam SOC vértibam, 0 % un 100 %,
norada vienas un tas paSas DCIR vérti-
bas.

DCIR Ry,

P525

double, 2

[m omi]

Ja  parametra  “CertificationMethod”
vértiba ir “Standard values”, norada
DCIR vértibu, kas noteikta saskana ar
10. papildindgjuma 1. punkta d) apaks-
punktu.

DCIR Rypq

P526

double, 2

[m omi]

Ja  parametra  “CertificationMethod”
vértiba ir “Standard values”, norada
DCIR vertibu, kas noteikta saskana ar
10. papildindgjuma 1. punkta d) apaks-
punktu.

DCIR Rpy,

P527

double, 2

[m omi]

Ja  parametra  “CertificationMethod”
vértiba ir “Standard values”, norada
DCIR vértibu, kas noteikta saskana ar
10. papildindgjuma 1. punkta d) apaks-
punktu.

DCIR Ryj40

P528

double, 2

[m omi]

Neobligats, norada tikai
akumulatoriem.

HEBS tipa

Ja  parametra  “CertificationMethod”
vértiba ir “Standard values”, norada
DCIR vértibu, kas noteikta saskana ar
10. papildindgjuma 1. punkta d) apaks-
punktu.

Ievades parametri “Battery system/Current limits” katram

4. tabula

izméritajam SOC limenim

Parametra nosaukums

Parametra 1D

Tips

Meérvieniba

Apraksts/atsauce

SOC

P529

integer

(%]

Ja  parametra  “CertificationMethod”
vértiba ir “Standard values”, divam
dazadam SOC vértibam, 0 % un 100 %,
norada vienas un tas pasas parametra
“MaxChargingCurrent” un “MaxDischar-
gingCurrent” vértibas.

MaxChargingCurrent

P530

double, 2

MaxDischargingCurrent

P531

double, 2
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Kondensatoru sistémas ievades parametru kopa
1. tabula

Ievades parametri “Capacitor system/General”

Parametra nosaukums Parametra ID Tips Meérvieniba Apraksts/atsauce
Manufacturer P532 token [-]
Model P533 token [-]
CertificationNumber P534 token [-]
Date P535 dateTime [-] Datums un laiks, kad ir izveidota sastav-

dalas kontrolsumma.

AppVersion P536 token [-] Konkréta raZotaja ievade attieciba uz
rikiem, ko izmanto izmérito sastavdalas
datu izvertéSanai un apstradei.

CertificationMethod P538 string [] Atlautds vertibas: “Measurement”, “Stan-
dard values”.

Capacitance P539 double, 2 [F]

InternalResistance P540 double, 2 [omi]

MinVoltage P541 double, 2 V]

MaxVoltage P542 double, 2 V]

MaxChargingCurrent P543 double, 2 [A]

MaxDischargingCurrent P544 double, 2 [A]

TestingTemperature P532 integer [°C] Nosaka saskana ar 3a pielikuma

6.1.3. punktu.

Ja  parametra  “CertificationMethod”
vértiba ir “Standard values”, ievade nav
vajadziga.

(*) Nosaka saskana ar 3a pielikuma 4.3.5.un 4.3.6. punktu.
(**) Nosaka saskana ar 33 pielikuma 5.4.1.4. punktu.
(***) Apvienoto Naciju Organizacijas Eiropas Ekonomikas komisijas (ANO EEK) Noteikumi Nr. 100 — Vienoti noteikumi par to, ka
apstiprinami transportlidzekli attieciba uz konkrétam prasibam elektriskajam spéka piedzinas blokam (OV L 449, 15.12.2021.,

1.1pp.).”
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