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II

(Ne teisékiiros procediira priimami aktai)

REGLAMENTAI

KOMISIJOS IGYVENDINIMO REGLAMENTAS (ES) 2018/773
2018 m. geguzés 15 d.

dél laivy jrenginiy modelio, konstrukcijos ir veikimo charakteristiky reikalavimy ir bandymo

standarty, kuriuo panaikinamas [gyvendinimo reglamentas (ES) 2017/306

(Tekstas svarbus EEE)

EUROPOS KOMISIJA,

atsizvelgdama j Sutartj dél Europos Sgjungos veikimo,

atsizvelgdama j 2014 m. liepos 23 d. Europos Parlamento ir Tarybos direktyva 2014/90/ES dél laivy irenginiy, kuria
panaikinama Tarybos direktyva 96/98/EB ('), ypac i jos 35 straipsnio 2 dalj,

kadangi:

(1)

(6)

Komisijai suteikti jgaliojimai jgyvendinimo aktais nurodyti laivy jrenginiy, kuriems taikoma Direktyva
2014/90[ES, modelio, konstrukcijos ir veikimo charakteristiky reikalavimus ir bandymo standartus, taip pat
bandymo standarty taikymo pradzios datas. Tie reikalavimai ir standartai nustatyti toje direktyvoje nurodytuose
tarptautiniuose dokumentuose;

kad baty atsizvelgta i naujausius pakeitimus, taikomy tarptautiniy dokumenty sarasas turéty biti reguliariai
atnaujinamas. Siekiant pateikti i§samy visy gaminiy, kuriems taikoma Direktyva 2014/90[ES, s3rasg, siuo
reglamentu turéty bati panaikintas Komisijos jgyvendinimo reglamentas (ES) 2017/306 (¥;

laivy jrenginiai, kuriems pradedami taikyti darnieji Sajungos reikalavimai pagal Direktyva 2014/90ES, Sio
reglamento priedo lentelés 1 skiltyje turéty biti aiskiai nurodyti kaip nauji punktai;

pagrista ir proporcinga leisti, kad nauji jrenginiai, atitinkantys iki Sio reglamento isigaliojimo valstybéje naréje
galiojusius nacionalinius tipo patvirtinimo reikalavimus, pereinamuoju laikotarpiu baty tiekiami rinkai ir

jmontuojami ES laivuose;

siekiant sudaryti palankesnes salygas suderintai, greitai ir paprastai jgyvendinti Direktyvg 2014/90/ES, pagal ta
direktyva priimti igyvendinimo aktai turéty bati jgyvendinimo reglamentai;

$iame reglamente nustatytos priemonés atitinka Jiiry saugumo ir tersimo i$ laivy prevencijos komiteto nuomone,

PRIEME S] REGLAMENTA:

1 straipsnis

Direktyvoje 2014/90/ES nurodytuose tarptautiniuose dokumentuose pateikti modelio, konstrukcijos ir veikimo charakte-
ristiky reikalavimai ir bandymo standartai taikomi kiekvienam $io reglamento priede nurodytam laivy jrenginiui.

() OLL257,2014 8 28, p. 146.
(%) 2017 m. vasario 6 d. Komisijos jgyvendinimo reglamentas (ES) 2017/306, kuriuo nurodomi laivy jrenginiy modelio, konstrukcijos ir
veikimo charakteristiky reikalavimai ir bandymo standartai (OLL 48,2017 2 24, p. 1).
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2 straipsnis

1. Laivy jrenginiai, $io reglamento priedo lentelés 1 skiltyje nurodyti kaip ,naujas punktas, jtrauktas [gyvendinimo
reglamentu (ES) 2017/306“, kurie atitiko iki 2017 m. kovo 16 d. valstybéje naréje galiojusius nacionalinius tipo
patvirtinimo reikalavimus, gali bati ir toliau tiekiami rinkai ir jmontuojami ES laivuose iki 2020 m. kovo 16 d.

2. Laivy jrenginiai, $io reglamento priedo lentelés 1 skiltyje nurodyti kaip ,naujas punktas, jtrauktas Igyvendinimo
reglamentu (ES) 2018/773%, kurie atitinka iki 2018 m. birzelio 19 d. valstybéje naréje galiojusius nacionalinius tipo
patvirtinimo reikalavimus, gali bati ir toliau tiekiami rinkai ir jmontuojami ES laivuose iki 2021 m. birZelio 19 d.

3 straipsnis

Igyvendinimo reglamentas (ES) 2017/306 panaikinamas.

4 straipsnis

Sis reglamentas jsigalioja dvidesimta diena po jo paskelbimo Europos Sgjungos oficialiajame leidinyje.

Sis reglamentas privalomas visas ir tiesiogiai taikomas visose valstybése narése.

Priimta Briuselyje 2018 m. geguzés 15 d.

Komisijos vardu
Pirmininkas
Jean-Claude JUNCKER
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PRIEDAS

Bendra pastaba. Nuorodos | SOLAS taisykles nurodo Tarptautinés konvencijos dél Zmogaus gyvybés apsaugos jiroje, su
pakeitimais, nuostatas.

Vartojamy santrumpy sarasas

A.1 - 1 pakeitimas susijes su kitais, nei Tarptautinés jiiry organizacijos, standarty dokumentais.
A.2 - 2 pakeitimas susijes su kitais, nei Tarptautinés jiry organizacijos, standarty dokumentais.
AC - klaidy iStaisymas, susijes su kitais, nei Tarptautinés jiiry organizacijos, standarty dokumentais.
CAT - radiolokacinés jrangos kategorija pagal IEC 62388 (2007) 1.3 skirsnj.

Circ. — aplinkrastis.

COLREG - Tarptautinés laivy susidiirimo jiroje prevencijos taisyklés.

COMSAR - Tarptautinés jiry organizacijos Radijo rysio, paieskos ir gelbéjimo pakomitetis.

EN — Europos standartas.

ETSI — Europos telekomunikacijy standarty institutas.

FSS — Tarptautinis apsaugos nuo gaisro sistemy kodeksas.

FTP — Tarptautinis atsparumo ugniai bandymo procediry taikymo kodeksas.

HSC - Greitaeigiy plaukiojimo priemoniy kodeksas.

IBC — Tarptautinis nesupakuoty cheminiy medziagy vezimo kodeksas.

ICAO - Tarptautiné civilinés aviacijos organizacija.

[EC — Tarptautiné elektrotechnikos komisija.

IGC - Tarptautinis laivy, skirty veZzti suskystintas dujas, statybos ir jrangos kodeksas.

IMO - Tarptautiné jiiry organizacija.

ISO — Tarptautiné standartizacijos organizacija.

ITU - Tarptautiné telekomunikacijy sgjunga.

LSA - gelbéjimo priemoné.

MARPOL - Tarptautiné terSimo i§ laivy prevencijos konvencija.

MED - Laivy jrenginiy direktyva.

MEPC - Jiros aplinkos apsaugos komitetas.

MSC - Saugios laivybos komitetas.

NO, - azoto oksidai.

O,/HC sistemos — deguonies ir angliavandeniliy sistemos

SOLAS - Tarptautiné konvencija dél Zmogaus gyvybés apsaugos jiiroje.

SO, - sieros oksidai.

Reg. — taisyklé.

Res. — rezoliucija.
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Visam $iam priedui taikomos pastabos

(a) Bendra pastaba. Be konkreciai Siame priede nurodyty bandymo standarty, tipo patikra (tipo patvirtinimas) turi
atitikti reikalavimus, taikomus pagal susijusias tarptautines konvencijas ir atitinkamas IMO rezoliucijas bei aplink-
ras¢ius. Tokia nuoroda j atitiktj daroma Direktyvos 2014/90/ES atitikties vertinimo moduliuose.

(b) 3 skiltis. Jeigu dvi identifikuojanciy standarty grupés sujungtos jungtuku ,arba“, kiekviena grupé atitinka visus
bandymo reikalavimus, kad bity laikomasi IMO naudojimo charakteristiky standarty; todél bandymo pagal viena
grupe pakanka, kad biity jrodytas atitinkamy tarptautiniy dokumenty reikalavimy laikymasis. Ir atvirk$¢iai, kai
naudojami kiti skyrybos Zenklai (pvz., kableliai), taikomos visos i§vardytos nuorodos.

(c) 6 skiltis. Siekiant atsizvelgti i laivy statybos laikg ir priklausomai nuo konkreciy laivy jrenginiy, jmontavimas laive
aiskinamas taip (jrasas skliausteliuose po datos):

I.  Pirmasis jrenginio jmontavimas j jo funkcing vieta ES laive.
II. Pirmasis jrenginio jmontavimas j jo funkcing vieta arba pritvirtinimas jo funkcinéje vietoje ES laive.

III. Irenginio atgabenimas j laivy statykla, jeigu jis ten atgabenamas per 30 ménesiy laikotarpj iki jo pirmojo
jmontavimo j jo funkcing vieta.

(d) Jei vieno laivy jrenginio jrasas i§ dviejy eiluciy (pvz., MED/3.12), antroje (apatinéje) eilutéje jrasyti tarptautiniy
dokumenty reikalavimai yra atnaujinti, palyginti su pirmoje (vir§utingje) eilutéje jrasytais reikalavimais.

(¢) D punkte nurodytais atvejais, jei 5 ir 6 skiltyse nejradyta jokia data, tai reiSkia, kad bandymo standartai nepasikeite,
o atitinkamas laivy jrenginys turi atitikti antroje (apatinéje) eilutéje jrasytus reikalavimus.

(f) Jei vieno laivy jrenginio jrasas i§ trijy eiluciy (pvz., MED/3.51a), treCioje (apatinéje) eilutéje jraSyti tarptautiniy
dokumenty reikalavimai yra atnaujinti, palyginti su pirmose dviejose (virSutinése) eilutése jrasytais reikalavimais.



1. Gelbéjimo priemonés

2 skiltis. Taikomas IMO MSC 980 aplinkrastis, i§skyrus atvejus, kai vietoj jo taikomas specialus 2 skiltyje nurodytas dokumentas.

Numeris ir punkto pavadinimas 1974 m. SOLAS taisyklés su p.z.ikei.timai.s ir, kii. tflikoma, Bandymo standartai A.titikties VCI"I‘. i? Pi'r mas Patei._ irrfl)?)snl?alzfiirrlrilsas
susijusios IMO rezoliucijos ir aplinkraciai nimo moduliai | kimas rinkai laive
1 2 3 4 5 6
MED/1.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Gelbéjimo plidurai — SOLAS 74 Reg. 111/4, B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 111/7,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1I,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.2a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Gelb¢jimo priemoniy vietos | — SOLAS 74 Reg. I1/4, B+E
signalizavimo Ziburiai: — SOLAS 74 Reg. X[3. B+F

a) pladriyjy gelbéjimo prie-
moniy ir gelbéjimo valéiy
(kateriy)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11I[34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 11,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
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1 2 3 4
MED/1.2a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Gelbéjimo priemoniy vietos | — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
signalizavimo Ziburiai: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
a) pladriyjy gelbéjimo prie-
moniy ir gelbéjimo valéiy
(kateriy) Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.2b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Gelbéjimo priemoniy vietos | — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
signalizavimo Ziburiai: — SOLAS 74 Reg. X[3. B+F
b) gelbéjimo pladury
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. I1I[7,
— SOLAS 74 Reg. 11I[22,
— SOLAS 74 Reg. 111/32,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.2¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Gelbéjimo  priemoniy vietos | __ g0 A 74 Reg. 111/4, B+E
signalizavimo Ziburiai: B+F

¢) gelbéjimo liemeniy

— SOLAS 74 Reg. X/3.
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[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/7,

— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 111/26,
— SOLAS 74 Reg. 111/32,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

MED/1.3

— Automatiniai gelbé¢jimo pli-
dury diiminiai signalai

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11I/7,

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F

MED/1.4

— Gelb¢jimo liemenés

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 111/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F
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[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

SOLAS 74 Reg. I11/7,

SOLAS 74 Reg. 111/22,
SOLAS 74 Reg. 111/34,
IMO Res.MSC.36(63)-
IMO Res.MSC.48(66)-
IMO Res.MSC.48(66)-
IMO Res.MSC.97(73)-
IMO MSC|Circ.922,

IMO MSC.1/Circ.1304,
IMO MSC.1/Circ.1470.

(1994 HSC Code) 8,
(LSA Code) I,
(LSA Code) 11,
(2000 HSC Code) 8,

MED/1.5a

— Apsauginiai vandens kombi-
nezonai ir apsaugos nuo per-
Salimo kostiumai, dévimi SU
gelbéjimo liemene:

a) apsauginis vandens kombi-
nezonas be izoliacijos

Tipo patvirtinimo reikalavimai

SOLAS 74 Reg. I11/4,
SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

SOLAS 74 Reg. 117,

SOLAS 74 Reg. I11/22,
SOLAS 74 Reg. 111/32,
SOLAS 74 Reg. 11134,
IMO Res.MSC.36(63)-(

IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
IMO MSC/Circ.1046.

1994 HSC Code) 8,

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F
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1 2 3 4
MED/1.5b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Apsauginiai vandens kombi- | — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
Salimo kostiumai, devim sU |  SOLAS 74 Reg: X/3 bt
gelbéjimo liemene:
b) apsauginis vandens kombi- o L o )
nezonas su izoliacija Irenginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11I[7,
— SOLAS 74 Reg. 11I[22,
— SOLAS 74 Reg. 11132,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.1046.
MED/1.5¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Apsauginiai vandens kombi- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
nezonai ir apsaugos nuo per- | ¢y Ag 74 Reg. X/3. B+F

$alimo kostiumai, dévimi SU

gelbéjimo liemene:

c) apsaugos nuo persalimo
kostiumai

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. I1I/7,

— SOLAS 74 Reg. I11/22,

— SOLAS 74 Reg. 11132,

— SOLAS 74 Reg. 11I[34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.1046.
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1 2 3 4
MED/1.6a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Apsauginiai vandens kombi- | — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
salimo Kostiumai, devimi B | — SOLAS 74 Reg: X/3 bt
gelbéjimo liemenés:
a) apsauginis vandens kombi- o L o )
nezonas be izoliacijos Irenginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11I[7,
— SOLAS 74 Reg. 11I[22,
— SOLAS 74 Reg. 11132,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.1046.
MED/1.6b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Apsauginiai vandens kombi- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
nezonai ir apsaugos nuo per- | ¢y Ag 74 Reg. X/3. B+F

$alimo kostiumai, dévimi BE
gelbéjimo liemenés:

b) apsauginis vandens kombi-
nezonas su izoliacija

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. I1I/7,
— SOLAS 74 Reg. I11/22,
— SOLAS 74 Reg. 11132,

— SOLAS 74 Reg. 11I[34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.1046.
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MED/1.6¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Apsauginiai vandens kombi- | — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
salimo Kostiumai, devimi B | — SOLAS 74 Reg: X/3 bt
gelbéjimo liemenés:
c) apsaugos nuo perSalimo
kostiumai [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. I1I}7,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 11132,
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.1046.
MED/1.7 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Siluminés apsaugos priemo- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
nés — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. I11/32,
— SOLAS 74 Reg. 11134,
— IMO Res.MSC.36(63)-(
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,
— IMO Res.MSC.97(73)-(

— IMO MSC/Circ.1046.

1994 HSC Code) 8,

2000 HSC Code) 8,
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MED/1.8

— Paraiutinés signalinés raketos
(pirotechnika)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. I1I/6,
— SOLAS 74 Reg. 11I/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-
— IMO Res.MSC.48(66)-
— IMO Res.MSC.48(66)-
— IMO Res.MSC.97(73)-

(1994 HSC Code) 8,
(LSA Code) 1,

(LSA Code) 11,
(2000 HSC Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F

MED/1.9

— Rankiniai signaliniai  deglai
(pirotechnika)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) III,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F

MED/1.10
— Pladrieji daminiai signalai (pi-
rotechnika)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. II[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11I[34,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) III.

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F
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MED/1.11 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Lyno sviedZiamieji jtaisai — SOLAS 74 Reg. 111/4, B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 111/18,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VII,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.12 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Pripuciamieji gelbéjimo plaus- | — SOLAS 74 Reg. 1114, Jei techninés prieZitiros intervalas ilgesnis — B+E
tai — SOLAS 74 Reg. X/3. — IMO MSC.1/Circ.1328. B+F

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/13,

— SOLAS 74 Reg. III[21,

— SOLAS 74 Reg. I1I[26,

— SOLAS 74 Reg. 11/31,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) IV,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC|Circ.811,

— IMO MSC.1/Circ.1328.

0¢ S 810¢C

(1T ]

s£upro] sisnpenyjo sogunfes sodoing

crlecr 1



2

3

MED/1.13

— Standieji gelbéjimo plaustai

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/21,
— SOLAS 74 Reg. 11126,
— SOLAS 74 Reg. III/31,
— SOLAS 74 Reg. 1I[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.811.

1994 HSC Code) 8,

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais,
— IMO MSC/Circ.1006.

B+D
B+E
B+F

MED/1.13

— Standieji gelbéjimo plaustai

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. I11/21,

— SOLAS 74 Reg. 1126,

— SOLAS 74 Reg. I1I[31,

— SOLAS 74 Reg. 1I[34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F

yI/eeT 1
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MED/1.14

— Neapsiverciantys  gelbéjimo
plaustai

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/26,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-
— IMO Res.MSC.48(66)-
— IMO Res.MSC.48(66)-
— IMO Res.MSC.97(73)-
— IMO MSC|Circ.809,

— IMO MSC|Circ.811,

— IMO MSC.1/Circ.1328.

(1994 HSC Code) 8,
(LSA Code) 1,

(LSA Code) IV,
(2000 HSC Code) 8,

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais.
Jei techninés priezitiros intervalas ilgesnis —
— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D
B+E
B+F

MED/1.15

— Dvipusiai gelbéjimo plaustai
su tentais

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/26,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.809,

— IMO MSC/Circ.811,

— IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais.
Jei techninés prieZitiros intervalas ilgesnis —
— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D
B+E
B+F
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MED/1.16 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Gelbéjimo plausty iskilimg j | — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
pavirsiy u'itikrina.ncjigs prie- | __ goLAS 74 Reg. X/3. B+F
monés (hidrostatiniai palei-
dZiamieji jtaisai)
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I[13,
— SOLAS 74 Reg. 11|26,
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.811.
MED/1.17a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais, B+D
— Gelbéjimosi valtys: — SOLAS 74 Reg. 111/4, — IMO MSC/Circ.1006. B+F
a) nuleidZiamosios gelbéjimo- | — SOLAS 74 Reg. X/3. G

si valtys:
— i3 dalies uzdengtos

— visiskai uzdengtos

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. I1Ij21,

— SOLAS 74 Reg. II/31,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC.1/Circ.1423.
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MED/1.17b
— Gelbéjimosi valtys:

b) numetamosios gelbéjimosi
valtys

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. I11j21,

— SOLAS 74 Reg. I1I/31,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) IV,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC.1/Circ.1423.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,
— IMO MSC/Circ.1006.

B+D
B+F

MED/1.17b
— Gelbgjimosi valtys:

b) numetamosios gelbéjimosi
valtys

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. I11/31,

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC.1/Circ.1423.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,
— IMO MSC/Circ.1006.

B+D
B+F
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MED/1.18

— Standziosios gelbéjimo valtys
(kateriai)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. I11j21,

— SOLAS 74 Reg. II/31,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,
— IMO MSC/Circ.1006.

B+D
B+F

MED/1.19

— Pripuciamosios gelbéjimo val-
tys (kateriai)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I11/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. I11j21,
— SOLAS 74 Reg. 11/31,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

1994 HSC Code) 8,

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,
— ISO 15372:2000.

B+D
B+F

MED/1.20a

— Greitaeigés gelbéjimo  valtys
(kateriai):

a) pripuciamosios

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III/4.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,
— IMO MSC/Circ.1006,
— 1SO 15372:2000.

B+D
B+F
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[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/26,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
— IMO MSC/Circ.1016,

— IMO MSC/Circ.1094.

MED/1.20a

— Greitaeigés gelbéjimo  valtys
(kateriai):

a) pripuciamosios

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III[4.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/26,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
— IMO MSC/Circ.1016,

— IMO MSC/Circ.1094.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,
— ISO 15372:2000.

B+D
B+F

MED/1.20b

— Greitaeigés gelbéjimo  valtys
(kateriai):

b) standziosios

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III[4.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/26,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
— IMO MSC/Circ.1016,

— IMO MSC/Circ.1094.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,
— IMO MSC/Circ.1006,
— 1SO 15372:2000.

B+D
B+F
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MED/1.20b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais, B+D
— Greitaeigés gelbéjimo valtys | — SOLAS 74 Reg. 11I/4. — IMO MSC/Circ.1006. B+F
(kateriai): G
b) standziosios [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 111[26,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
— IMO MSC/Circ.1016,
— IMO MSC/Circ.1094.
MED/1.20c Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais, B+D
— Greitaeigés gelbéjimo valtys | — SOLAS 74 Reg. III/4. — IMO MSC/Circ.1006, B+F
(kateriai): — IS0 15372:2000. G
¢) standzios (pripuciamos) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 111[26,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
— IMO MSC/Circ.1016,
— IMO MSC/Circ.1094.
MED/1.21 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
- gN;ieéd(il?;ﬁuivt;i)sai su lynais ir | 501 AS 74 Reg. 111/4, i:i
— SOLAS 74 Reg. X/3.
G

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111[23,
— SOLAS 74 Reg. 11I[33,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

07/€€1 1

[T ]

s£uIpro sisnpenyjo sogunfes sodoing

0¢ S 810¢C



1 2 3 4
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.23 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Gelbéjimosi val¢iy numetimo | — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
i laivo renginiai — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
G
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. III/16,
— SOLAS 74 Reg. 111/23,
— SOLAS 74 Reg. I11/33,
— SOLAS 74 Reg. 11I[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.24 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Gelbéjimo plausty nuleistuvai | — SOLAS 74 Reg. 1II/4, B+E
(keltuvai) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
G

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/12,
— SOLAS 74 Reg. 111/16,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res.MSC.36(63
— IMO Res.MSC.48(66

)-(1994 HSC Code) 8,

(66)-

— IMO Res.MSC.48(66)-
(73)-

(

(LSA Code) I,
(LSA Code) VI,
(

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
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MED/1.25 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Greitaeigiy gelbéjimo  val¢iy | — SOLAS 74 Reg. 111/4. B+E
(kateriy) nuleistuvai B+F
(keltuvai) Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- G
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 1126,
— SOLAS 74 Reg. 11134,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VL.
MED/1.26a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Paleidziamasis mechanizmas: | — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
a) gelbéjimosi valciy ir gelbé- | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
jimo val¢iy (kateriy) (nulei-
dziamy lynu arba lynais) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. III[16,
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC.1/Circ.1419.
MED/1.26a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Paleidziamasis mechanizmas: | __ ¢ Ag 74 Reg. 111/4, B+E
a) gelbéjimosi valciy ir gelbé- B+F

jimo val¢iy (kateriy) (nulei-
dziamy lynu arba lynais)

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11116,
— SOLAS 74 Reg. I11/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,

7Tlee1 1
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— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) IV,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC.1/Circ.1419.

MED/1.26b
— Paleidziamasis mechanizmas:

b) gelbéjimo plausty (nulei-
dziamy lynu arba lynais)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I11/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/16,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC.1/Circ.1419.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F

MED/1.26b
— PaleidZiamasis mechanizmas:

b) gelbéjimo plausty (nulei-
dziamy lynu arba lynais)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 111/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11I/16,

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F
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MED/1.26¢

— Paleidziamasis mechanizmas:

¢) numetamuyjy
val¢iy

gelbéjimosi

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. I1I/16,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) IV,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,

— IMO MSC.1/Circ.1419.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F

MED/1.26¢

— Paleidziamasis mechanizmas:

¢) numetamyjy
valciy

gelbéjimosi

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. I1I/16,
— SOLAS 74 Reg. II1/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-
— IMO Res.MSC.48(66)-
— IMO Res.MSC.48(66)-
— IMO Res.MSC.97(73)-

(1994 HSC Code) 8,
(LSA Code) 1,

(LSA Code) 1V,
(2000 HSC Code) 8.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F
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MED/1.27

— Evakuacijos i§ laivo sistemos

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/15,
— SOLAS 74 Reg. 111/26,
— SOLAS 74 Reg. 11I[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

1994 HSC Code) 8,

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D
B+F

MED/1.28

— Gelbgjimo priemonés

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I1I/4.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/26,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,
— IMO MSC/Circ.810.

B+D
B+F

MED/1.29

— Laipinimo kopécios

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 111/4,

— SOLAS 74 Reg. IlI[11,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. III/11,
— SOLAS 74 Reg. I11/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code),

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,
— 1SO 5489:2008.

B+D
B+F
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— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code),
— IMO MSC.1/Circ.1285.

MED/1.29

— Laipinimo kopécios

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I11/4,

— SOLAS 74 Reg. 1I1/11,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1lI/11,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code),
— IMO MSC.1/Circ.1285.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,
— 1SO 5489:2008.

B+D
B+F

MED/1.30

— Sviesograzés medziagos

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 1II[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

— IMO Res. A.658(16).

B+D
B+E
B+F
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Punktas MED/1.31 ,Pladriosios gelbéjimo priemonés dvipusio rys$io VHF radiotelefonas” perkeltas { MED/5.17 ir MED/5.18.
Punktas MED/1.32 ,9 GHz paieskos ir gelbéjimo radaro atsakiklis (SART)“ perkeltas | MED/4.18.
MED/1.33 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ENISO 8729:1998, B+D
— Gelbéjimosi val¢iy ir gelbé- | — SOLAS 74 Reg. 1114, — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+E
jimo valtiy (kateriy) radaro | __ ¢y ag 74 Reg. X[3 klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F
at§vaitas - b
arba
S is
(pasyvusis) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- | — EN'ISO 8729:1998,
lavimai — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— SOLAS 74 Reg. I11/34, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO Res.A.384(X), arba
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8, — IS0 8729-1:2010,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1, — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) IV, )
arba
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
— ISO 8729-1:2010,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.164(78). klaidy i3taisyma Nr. 1 (2008).
MED/1.36 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Gelbéjimosi  valciy ir gelbé- | — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
jimo val¢iy (kateriy) eigos va- | __ SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
rikliai
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 1134,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V.
MED/1.37 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
—_ Gelbéjimo valties (Katerio) pa- | __ g0y A5 74 Reg. 111/4, B+E
kabinamasis eigos variklis B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3.
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[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V.

MED/1.38

— Gelbgjimosi val¢iy ir gelbé-
jimo valéiy (kateriy) paieskos
prozektoriai

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,

(73)(

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F

MED/1.39
— Dvipusiai atvirieji gelbéjimo
plaustai

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 111/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 10 prie-
das,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 1 prie-
das,

— IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code)
10 priedas,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code)
11 priedas,

Jei techninés priezitiros intervalas ilgesnis —
— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D
B+F
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Punktas MED/1.40 ,Mechaninis locmano keltuvas“ perkeltas | MED/4.48.
MED/1.41a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Pladriyjy gelbéjimosi priemo- | — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
niy ir gelbéjimq valciy (kate- | _ SOLAS 74 Reg. X3. B+F
riy) kélimo gervés:
a) nuleidziamyjy gelbéjimosi ¢
valciy Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11116,
— SOLAS 74 Reg. 111/17,
— SOLAS 74 Reg. I1I[23,
— SOLAS 74 Reg. I1I[24,
— SOLAS 74 Reg. I11/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.41a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Pladriyjy gelbéjimosi priemo- | — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
niy ir gelbéjimo_ valciy (kate- | _ g1 A5 74 Reg. X/3. B4F
riy) kélimo gervés: c

a) nuleidziamyjy gelbéjimosi
valéiy

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I[16,
— SOLAS 74 Reg. 111/23,
— SOLAS 74 Reg. I11/24,
— SOLAS 74 Reg. 11134,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
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MED/1.41b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Pladriyjy gelbéjimosi priemo- | — SOLAS 74 Reg. 1114, HSC Code nuoroda: nes greitacigiuose lai- B+E
niy ir gelbéjimq valciy (kate- | g1 Ag 74 Reg. X/3. vuose neturima numetamujy gelbéjimosi val- B+F
riy) kélimo gervés: Ciy.
b) numetamyjy  gelbéjimosi ¢
val¢iy
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. II[16,
— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. 111/23,
— SOLAS 74 Reg. I11/24,
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.41b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Pladriyjy gelbéjimosi priemo- | — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
niy ir gelbéjimo_ valciy (kate- | __ g1 A5 74 Reg. X/3. B4F
riy) kélimo gervés: c

b) numetamyjy  gelbéjimosi
valéiy

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11I/16,
— SOLAS 74 Reg. I11/23,
— SOLAS 74 Reg. I11/24,
— SOLAS 74 Reg. I11/34,
— IMO Res.MSC.48(66
— IMO Res.MSC.48(66

LSA Code) I,
LSA Code) VL.

= =

-(
-

0€/e€T T

[T ]

s£uIpro sisnpenyjo sogunfes sodoing

0¢ S 810¢C



1 2 3 4
MED/1.41c Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Pladriyjy gelbéjimosi priemo- | — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
niy ir gelb¢jimo valciy (kate- | _ o1 A5 74 Reg. X/3. B+F
riy) kélimo gervés:
¢) gelbéjimo plausty ¢
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. I1I[16,
— SOLAS 74 Reg. III[17,
— SOLAS 74 Reg. 111/23,
— SOLAS 74 Reg. 11124,
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.41d Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Pladriyjy gelbéjimosi priemo- | — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
;‘111%‘%) ligliglf]lgé;“;v"é;akm (kate- | _ SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
G

d) gelbéjimo valciy (kateriy)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I[16,

— SOLAS 74 Reg. 111/17,

— SOLAS 74 Reg. I11/23,

— SOLAS 74 Reg. 11124,

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

0¢ S 810¢C

(1T ]

s£upro] sisnpenyjo sogunfes sodoing

1efeet 1



1 2 3 4
MED/1.41d Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Pladriyjy gelbéjimosi priemo- | — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
niy ir gelb¢jimo valciy (kate- | _ o1 A5 74 Reg. X/3. B+F
riy) kélimo gervés:
d) gelbéjimo val¢iy (kateriy) G
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. I1I[16,
— SOLAS 74 Reg. 111/17,
— SOLAS 74 Reg. 111[23,
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.41e Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Pladriyjy gelbéjimosi priemo- | — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
niy ir gelbéjimq valciy (kate- | g1 Ag 74 Reg. X3. B+F
riy) kélimo gervés: c

e) greitaeigiy gelbéjimo valciy
(kateriy)

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11I[16,

— SOLAS 74 Reg. I[/17,

— SOLAS 74 Reg. 111/23,

— SOLAS 74 Reg. I11/24,

— SOLAS 74 Reg. 1I[34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
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MED/1.41e Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
— Pladriyjy gelbéjimosi priemo- | — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
niy ir gelb¢jimo valciy (kate- | _ o1 A5 74 Reg. X/3. B+F
riy) kélimo gervés:
e) greitaeigiy gelbéjimo valciy ¢
(kateriy)
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. I1I[16,
— SOLAS 74 Reg. I1I/17,
— SOLAS 74 Reg. 111/23,
— SOLAS 74 Reg. III/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
Punktas MED/1.42 ,Locmano kopécios” perkeltas { MED/4.49.
MED/1.43 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais, B+D
— StandZiosios  (pripuciamos) | — SOLAS 74 Reg. 1114, — IMO MSC/Circ.1006, B+F
gelbéjimo valtys — SOLAS 74 Reg. X/3. — 15O 15372:2000. G

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

SOLAS 74 Reg. 11|21,
SOLAS 74 Reg. 111/31,
SOLAS 74 Reg. I1I/34,
IMO Res.MSC.36(63)-(

IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
IMO Res.MSC.97(73)-(

1994 HSC Code) 8,

2000 HSC Code) 8.
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2. Jury tarsos prevencija

Nemeris . 1973/1978 m. MARPOL taisyklés su pakeitimais ir, kai . Atitikies verti- | Pirmas patei- | , Faskutinis
umeris ir punkto pavadinimas : L L I Bandymo standartai . L . C" . | imontavimas
taikoma, susijusios IMO rezoliucijos ir aplinkraiciai nimo moduliai | kimas rinkai laive
1 2 3 4 5 6
MED/2.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MEPC.107(49), B+D
Alyvos filtravimo jranga (i$valy- | — MARPOL 73/78 I priedas, 14 taisyklé. — IMO MEPC.1/Circ. 643. B+E
tame vandenyje alyvos ne daugiau B+F
kaip 15 ppm)
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— MARPOL 73/78 I priedas, 14 taisykle,
— IMO MEPC.1/Circ. 643.
MED/2.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MEPC.107(49) su pakeitimais, B+D
Alyvos filtravimo jranga (i$valy- | — MARPOL 73/78 I priedas, 14 taisyklé. — IMO MEPC.1/Circ. 643. B+E
tame vandenyje alyvos ne daugiau B+F
kaip 15 ppm)
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— MARPOL 73/78 1 priedas, 14 taisykle,
— IMO MEPC.1/Circ. 643.
MED/2.2 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MEPC.5(XIII). B+D
Alyvos ir vandens tarpfazinés ri- | — MARPOL 73/78 I priedas, 32 taisyklé. B+E
bos aptiktuvai B+F
MED/2.3 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MEPC.107(49), B+D
Alyvos kiekio matuokliai — MARPOL 73|78 I priedas, 14 taisyklé. — IMO MEPC.1/Circ. 643. B+E
B+F

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— MARPOL 73/78 I priedas, 14 taisykle,
— IMO MEPC.1/Circ. 643.
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MED/2.3 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MEPC.107(49) su pakeitimais, B+D
Alyvos kiekio matuokliai — MARPOL 73/78 I priedas, 14 taisyklé. — IMO MEPC.1/Circ. 643. B+E
B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— MARPOL 73/78 I priedas, 14 taisykl¢,
— IMO MEPC.1/Circ. 643.
MED/2.5 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MEPC.108(49) su pakeitimais. B+D
Tanklaivio naftos ileidimo stebé- | — MARPOL 73/78 1 priedas, 31 taisykle, B+E
jimo ir kontrolés sistema — IMO MEPC.1/Circ.761 1 red., B+F
— IMO MEPC.1/Circ.858.
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— MARPOL 73|78 I priedas, 31 taisyklé.
MED/2.5 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MEPC.108(49) su pakeitimais. B+D
Tanklaivio naftos ileidimo stebé- | — MARPOL 73/78 I priedas, 31 taisykle, B+E
jimo ir kontrolés sistema — IMO MEPC.1/Circ.858. B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— MARPOL 73|78 I priedas, 31 taisyklé.
MED)/2.6 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MEPC.227(64). B+D 201811
Nuoteky valymo jrenginiai — MARPOL 73/78 IV priedas, 9 taisyklé. B+E (1)
B+F

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— MARPOL 73/78 IV priedas, 9 taisykleé.

0¢ S 810¢C

(1T ]

s£upro] sisnpenyjo sogunfes sodoing

selecr 1



1 2 3 4 5 6
MED)/2.6 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MEPC.227(64) su pakeitimais: B+D 2017 3 16
Nuoteky valymo jrenginiai — MARPOL 73/78 IV priedas, 9 taisyklé. a) iskaitant 4.2 skirsnj (naudojimas kelei- B+E
viniuose laivuose visose srityse, jskai- B+F
tant MARPOL IV priedo specialiaja
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- sriti), G
lavimai b) nejskaitant 4.2 skirsnio (naudojimas
— MARPOL 73/78 1V priedas, 9 taisyklé. ne keleiviniuose laivuose visose srityse
ir keleiviniuose laivuose uz MARPOL
IV priedo specialiyjy sriciy riby).
MED (2.7 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MEPC.76(40). B+D 201811
Laivy krosnys atliekoms deginti — MARPOL 73/78 VI priedas, 16 taisyklé. B+E (I1I)
B+F
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- G
lavimai
— MARPOL 73/78 VI priedas, 16 taisyklé,
— IMO MEPC.1/Circ.793.
MED/2.7 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MEPC.244(66). B+D 2017 316
Laivy krosnys atlieckoms deginti | — MARPOL 73/78 VI priedas, 16 taisyklé. B+E
(Atliecky deginimo jrenginiai, ku- B+F
riy  pajégumas didesnis kaip . NP - o G
1500 kW ir ne didesnis kaip };3?511;10 turéjimo ir veikimo charakteristiky reika
4000 kw)
— MARPOL 73/78 VI priedas, 16 taisyklé.
MED)/2.8 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IME Res.kM(IiZPkC.l)77(58)k— (NO, 2008 m. B+D
P techninis kodeksas) su pakeitimais.
gaial II\IQX 2003 m. tec}ﬁg“l ko- | __ IMO Res. MEPC.176(58) — (persvarstytas MAR- P B+E
ks alve naudojamas AL, ana- POL VI priedas, 13 taisykl¢). B+F
lizatorius c

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— IMO Res. MEPC.176(58) — (persvarstytas MAR-
POL VI priedas, 13 taisyklé),
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res. MEPC.177(58) — (NO, 2008 m. tech-
ninis kodeksas),
— IMO Res.MEPC.198(62),
— IMO MEPC.1/Circ. 638.
MED/2.8 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MEPC.177(58) — (NO, 2008 m. B+D
Pagal NO_ 2008 m. techninj ko- | — IMO Res. MEPC.176(58) — (persvarstytas MAR- | techninis kodeksas) su pakeitimais. B+E
deksa laive naudojamas NO, ana- POL VI priedas, 13 taisyklé). B+F
lizatorius
G
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— IMO Res. MEPC.176(58) — (persvarstytas MAR-
POL VI priedas, 13 taisyklé),
— IMO Res. MEPC.177(58) — (NO, 2008 m. tech-
ninis kodeksas),
— IMO Res.MEPC.198(62),
— IMO MEPC.1/Circ. 638.
MED/2.10 Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO Res.MEPC.184(59). B+D 2018 5 15
Laivo i$metamyjy dujy valymo | — MEPC.176(58) - (persvarstytas MARPOL B+E (1)
sistemos VI priedas, 4 taisyklé), B+F
— IMO Res. MEPC.184(59). G
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— MEPC.176(58) — (persvarstytas MARPOL
VI priedas, 4 taisyklé).
MED/2.10 Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO Res.MEPC.259(638). A schema 2018 6 19
Laivo iSmetamyjy dujy valymo | — MEPC.176(58) — (persvarstytas MARPOL B+F
sistemos VI priedas, 4 taisykle), G
— IMO Res.MEPC.259 (68).
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- B schema
lavimai G

— IMO Res. MEPC.176(58) — (persvarstytas MAR-
POL VI priedas, 4 taisyklé).
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3. PrieSgaisriné apsauga

- . 1974 m. SOLAS taisyklés su pakeitimais ir, kai taikoma, . Atitikties verti- | Pirmas patei- | . Paskutip is
Numeris ir punkto pavadinimas g e e Bandymo standartai . S - C% . | imontavimas
susijusios IMO rezoliucijos ir aplinkrasciai nimo moduliai | kimas rinkai laive
1 2 3 4 5 6
MED/3.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Sunkiai uZsidegancios pagrindinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, su pakeitimais. B+E
denio dangos medziagos — SOLAS 74 Reg. 11-2/6, B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3.
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. II-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/6,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.2 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 3-7:2004, iskaitant A1:2007, B+D
Nesiojamieji ugnies gesintuvai — SOLAS 74 Reg. 11-2/10 — EN 3-8:2006, iskaitant AC:2007, B+E
— EN 3-9:2006, jskaitant AC:2007, B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 4.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/18,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res.A.951(23),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

)

— EN 3-10:2009.
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2

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 4,
— IMO MSC/Circ.1239,
— IMO MSC/Circ.1275.

MED)/3.2

Nesiojamieji ugnies gesintuvai

Tipo patvirtinimo reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 4.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/18,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res.A.951(23),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 4,

— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,

— IMO MSC/Circ.1239,

— IMO MSC/Circ.1275.

)

— EN 3-7:2004, jskaitant A1:2007,
— EN 3-8:2006, jskaitant AC:2007,
— EN 3-9:2006, iskaitant AC:2007,
— EN 3-10:20009.

B+D
B+E
B+F

MED/3.3

Ugniagesiy apranga: apsauginiai
drabuziai (apsaugos nuo karicio
kostiumas)

Tipo patvirtinimo reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— Apsauginé ugniagesiy apranga:

— EN  469:2005, jskaitant A1:2006 ir
AC:2006,

arba

— Apsauginé ugniagesiy apranga. Speciali-
zuoty ugniagesiy $viesa atspindinti ap-
ranga:

— EN 1486:2007,

B+D
B+E
B+F
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1 2 3 4

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, arba

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7, — Ugniagesiy apsauginé apranga. Apsauginé

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 3. apranga su $viesg atspindinciu iSoriniu pa-

virsiumi:
— 1SO 15538:2001.
Pastaba. 2 lygis.

MED/3.4 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 15090:2012. B+D
Ugniagesiy apranga: apsauginiai | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
batai — SOLAS 74 Reg. X[3, B+F

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.
MED/3.5 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN  659:2003, jskaitant A1:2008 ir B+D
Ugniagesiy apranga: apsauginés | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, AC:2009. B+E
pirstinés — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 3.
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1 2 3 4 6
MED/3.6 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 443:2008. B+D
Ugniagesiy apranga: apsauginis | — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
Salmas — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 3.
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 3.
MED/3.7 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 136:1998, iskaitant AC:2003, B+D 2018 6 19
Autonominis suslégto oro kvépa- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 137:2006, B+E
vimo aparatas — SOLAS 74 Reg. X/3, i, kai aparaty naudojimas susijes su krovinio B+F

Pastaba. Naudojant avarijose, ku-
riose iSsiskiria pavojingos medzia-
gos, reikalinga padidinto slégio
kauke.

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3,

i, kai aparaty naudojimas susijes su krovinio ava-
rija,

— IMO Res.MSC.4(48)-(IBC Code) 14,

— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC Code) 14,

— IMO MSC.1/Circ.1499.

avarija,
— 1SO 23269-3:2011.
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1 2 3 4 5
MED/3.7 Tipo patvirtinimo reikalavimai ISO 23269-2:2011 (gaisro gesinimas, skirta B+D 2018 6 19
Autonominis suslégto oro kvépa- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, tik jiry laivininkystei). B+E
vimo aparatas — SOLAS 74 Reg. X/3 1 tipo kauké nenaudojama nei MED/3.7, nei B+F
. y A MED/7.1.

Pastaba. Naudojant avarjjose, ku- | __ 1\ Res MSC.98(73)-(FSS Code) 3.
riose iSsiskiria pavojingos medzia-
gos, reikalinga padidinto slégio
kauke.
(Zr. 7.1 punkty) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/15,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.
MED/3.8 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 14593-1:2005, B+D
Dujokaukés arba respiratoriaus | — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 14594:2005, jskaitant AC:2005. B+E
oro tiekimo aparatas — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7. B+F

— Pastaba. Si jranga skirta tik greitaeigiams lai-

vams, pastatytiems pagal 1994 HSC Code nuo-
statas.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7.
MED/3.8 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 14593-1:2005, B+D
Dujokaukés arba respiratoriaus | ¢ A5 74 Reg. X3 arba B+E
oro tiekimo aparatas — EN 14594:2005, jskaitant AC:2005. B+F

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7.

— Pastaba. Si jranga skirta tik greitaeigiams lai-
vams, pastatytiems pagal 1994 HSC Code nuo-
statas.
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1 2 3 4
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7.
MED/3.9 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. A.800(19) su pakeitimais. B+D
1974 m. SOLAS Reg. I-2/12 nu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, B+E
rodytosioms lygiavertés sprinkle- | ¢ A5 74 Reo. 112 /10 B+F
riniy gesinimo sistemy, jrengty & ’
gyvenamosiose ir tarnybinése pa- | — SOLAS 74 Reg. X/3,
talpose ir valdymo postuose, su- | — MO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 8.
dedamosios dalys (taikoma antga-
liams ir jy charakteristikoms).
(Prie Sio punkto priskiriami grei- | Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
taeigiy laivy (HSC) stacionariyjy | lavimai
sprinkleriniy sistemy antgaliai). — SOLAS 74 Reg. I1-2)7
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.44(65),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 8,
— IMO MSC/Circ.912,
— IMO MSC/Circ. 1556.
MED/3.10 Tipo patvirtinimo reikalavimai — LMQ MSC[Circ.1165, A priedélis, su pa- B+D
— Masiny patalpose jrengty slé- | ¢ Aq 74 Reo. 112 110 etmas. B+E
giniy sprinkleriniy gaisro gesi- & ’ B+F

nimo vandeniu sistemy antga-
liai

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 7.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
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— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7
— IMO MSC.1/Circ.1313.

MED/3.10

— Masiny patalpose jrengty slé-
giniy sprinkleriniy gaisro gesi-
nimo vandeniu sistemy antga-
liai

Tipo patvirtinimo reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 7

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7

— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code 11),

— IMO MSC.1/Circ.1313.

— IMO MSC/Circ.1165 su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F

MED/3.11 a

Gaisrui atsparios A ir B klasiy
pertvaros:

a) A klasés pertvaros

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.2.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.2.
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO MSC/Circ.1120,
— IMO MSC.1/Circ.1434.

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FIP Code)

su pakeitimais,

— IMO MSC.1/Circ.1435.

B+D
B+E
B+F

MED/3.11b

Gaisrui atsparios A ir B klasiy
pertvaros:

b) B klasés pertvaros

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.4.

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)

su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F
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1 2 3 4 5 6
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9.
MED/3.12 Tipo patvirtinimo reikalavimai a) Apsauginiai (slégio [ vakuumo) voZztuvai: Kiti jrenginiai, 2019 5 23
Liepsnos plitimo i tanklaivio kro- | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — IMO MSC/Circ.677 su pakeitimais, isskyrus YOi'
viniy tankus stabdymo jtaisai — SOLAS 74 Reg. 11-2/16. — ENISO 16852:2010, t;:;s‘
— ISO 15364:2016. B+E
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- b) Liepsnos stabdiklia: B+F
lavimai — IMO MSC[Circ.677 su pakeitimais, Vostuvai:
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4, — ENISO 16852:2010. B+F
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/16, ¢) Detonaciniai liepsnos stabdikliai:
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15. — IMO MSC/Circ.677 su pakeitimais,
— ENISO 16852:2010.
d) Greitaveikiai iSleidimo voZztuvai:
— IMO MSC/Circ.677 su pakeitimais,
— ENISO 16852:2010,
— ISO 15364:2016.
MED/3.12 a) Apsauginiai (slégio [ vakuumo) voztuvai: Kiti jrenginiai, | 2018 6 19

Liepsnos plitimo i tanklaivio kro-
viniy tankus stabdymo jtaisai

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/16.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. II-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/16,
— IMO Res.MSC.98(73)~(FSS Code) 15.

— IMO MSC/Circ.677 su pakeitimais,
— ENISO 16852:2016,
— ISO 15364: 2016.

b) Liepsnos stabdikliai:
— IMO MSC/Circ.677 su pakeitimais,
— ENISO 16852:2016.

isskyrus voz-
tuvus:

B+D
B+E
B+F
Voztuvai:
B+F
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1 2 3 4
¢) Detonaciniai liepsnos stabdikliai:
— IMO MSC/Circ.677 su pakeitimais,
— ENISO 16852:2016.
d) Greitaveikiai iSleidimo voztuvai:
— IMO MSC/Circ.677 su pakeitimais,
— ENISO 16852:2016,
— ISO 15364:2016.
MED/3.13 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Nedegiosios medZziagos — SOLAS 74 Reg. II-2/3, su pakeitimais. B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.15 a Tipo patvirtinimo reikalavimai VamzdzZiai ir jungiamosios detalés: B+D
Kitos medZiagos nei Plienas naf- | ¢oLAS 74 Reg. 11-2/4, — IMO Res.A.753(18) su pakeitimais, B+E
tos arba kuro tiekimo vamz- — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+F

dziams:
a) plastikiniai vamzdziai ir jun-
glamosios detalés

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 10,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

su pakeitimais.
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1 2 3 4
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 10,
— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.15a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.A.753(18) su pakeitimais, B+D
Kitos medZziagos nei plienas naf- | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+E
tos arba kuro tiekimo vamz- | _ ¢4 Ag 74 Reg. X[3. su pakeitimais. B+F
dziams:
— plastikiniai vamzdziai ir jun-
giamosios detalés
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 10,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 10,
— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.15b Tipo patvirtinimo reikalavimai Voztuvai: B+D
Kitos medziagos nei plienas naf- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — ENISO 10497:2010. B+E
tos arba kuro tiekimo vamz-| SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

dziams:

b) voZtuvai

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
— IMO Res.MSC.36(63)-
— IMO Res.MSC.36(63)-
— IMO Res.MSC.97(73)-
— IMO Res.MSC.97(73)-
— IMO MSC/Circ.1120.

1994 HSC Code) 7,
1994 HSC Code) 10,
2000 HSC Code) 7,
) 1

(
(
(
(2000 HSC Code) 10,
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1 2 3 4 6
MED/3.15b Tipo patvirtinimo reikalavimai — ENISO 10497:2010. B+D
Kitos medZziagos nei plienas naf- | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, B+E
tos arba kuro tiekimo vamz-| SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
dziams:
— voZtuvai
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 10,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 10,
— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.15¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai Lankstieji vamzdziy junginiai: B+D 201971
Kitos medZziagos nei plienas naf- | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — ENISO 15540:2001, B+E (I1I)
tos arba kuro tiekimo vamz-| _ go1 A5 74 Reg. X/3. — ENISO 15541:2001. B+F

dziams:
¢) lankstieji vamzdziy junginiai ir
kompensatoriai

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— IMO Res.MSC.36(63

)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.36(63)-
)_
)_

) 7
1994 HSC Code) 10,
2000 HSC Code) 7
2000 HSC Code) 1

— IMO Res.MSC.97(73
— IMO Res.MSC.97(73
— IMO MSC|Circ.1120.

’

(
(
(
(

0,
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1 2 3 4 5
MED/3.15¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 15540:2016, B+D 2018 6 19
Kitos medZziagos nei plienas naf- | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — 1SO 15541:2016. B+E
tos arba kuro tiekimo vamz- | _ ¢4 aq 74 Reg. X/3. B+F
dziams:
— lankstieji vamzdziy junginiai
ir kompensatoriai
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 10,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 10,
— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.15d Tipo patvirtinimo reikalavimai Metalinés vamzdziy sudedamosios dalys su at- B+D
Kitos medZziagos nei plienas naf- | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, spariu ir elastometriniu sandarinimu. B+E
tos arba kuro tiekimo vamz- | ¢ aq 74 Reg. X[3. — 1SO 19921:2005, B+F

dziams:
d) metalinés vamzdziy sudeda-

mosios dalys su atspariu ir
elastometriniu sandarinimu

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— IMO Res.MSC.36(63

)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.36(63)-
)_
)_

) 7
1994 HSC Code) 10,
2000 HSC Code) 7
2000 HSC Code) 1

— IMO Res.MSC.97(73
— IMO Res.MSC.97(73
— IMO MSC|Circ.1120.

’

(
(
(
(

0,

— 18O 19922:2005.
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MED/3.15d Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 19921:2005, B+D
Kitos medZziagos nei plienas naf- | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — 1SO 19922:2005. B+E
tos arba kuro tiekimo vamz-| SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
dziams:
— metalinés vamzdziy sudeda-
gf;fssti(?rsne?ril)ﬁl SS;I dztrslﬁ?rrrllltll ir gi?g;io turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 10,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 10,

— IMO MSC/Circ.1120,

— IMO MSC/Circ.1527.
MED/3.16 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Gaisrinés durys — SOLAS 74 Reg. II-2/9. su pakeitimais, B+E

— IMO MSC.1/Circ.1319. B+F

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. II-2/9,

— IMO MSC.1/Circ.1511.
MED/3.17 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Gaisriniy dury valdymo sistemy | — SOLAS 74 Reg. II-2/9, su pakeitimais. B+E
sudedamosios dalys — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Pastaba. Kai vartojamas terminas
,sistemos  sudedamosios  dalys®,
tai gali reiksti, kad vieng sudeda-
maja dalj, tokiy daliy grupe arba
visg sistemg reikia i$bandyti ir jsi-
tikinti, kad jos atitinka tarptauti-
nius reikalavimus.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
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MED/3.18 a

Léto liepsnos plitimo dengiamo-
sios medziagos ir grindy dangos:

— dekoratyviné fanera

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 1125,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/6,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[3,

— SOLAS 74 Reg. 11-25,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO MSC/Circ.1120.

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)

su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F

MED/3.18b

Léto liepsnos plitimo dengiamo-
sios medziagos ir grindy dangos:

— dazy dangos

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[3,
— SOLAS 74 Reg. 11-25,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO MSC/Circ.1120.

)_
)_

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)

su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F
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MED/3.18¢

Léto liepsnos plitimo dengiamo-
sios medziagos ir grindy dangos:

— grindy dangos

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 1125,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/6,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,
— IMO Res.MSC.36(63)-
— IMO Res.MSC.97(73)-
— IMO MSC/Circ.1120.

1994 HSC Code) 7,

(
(2000 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)

su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F

MED/3.18d

Léto liepsnos plitimo dengiamo-

sios medziagos ir grindy dangos:

— izoliaciniai vamzdziy apgau-
bai

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)

su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F
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MED/3.18¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Léto liepsnos plitimo dengiamo- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, su pakeitimais. B+E
sios medziagos ir grindy dangos: | _ ¢ A5 74 Reg. 11-2/5 B+F
¢) rengiant A, B ir C Klasiy per- | _ ¢ A5 74 Re 11-2/9
tvaras naudojami klijai & ’
— SOLAS 74 Reg. X/3.
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.18¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Léto liepsnos plitimo dengiamo- | — SOLAS 74 Reg. II-2/3, su pakeitimais. B+E
sios medziagos ir grindy dangos: | __ ¢ A5 74 Reg. 11-2/5 B+F

— rengiant A, B ir C klasiy per-
tvaras naudojami klijai

— SOLAS 74 Reg. 11-2)9,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO Res.MSC.36(63)-
— IMO Res.MSC.97(73)-
— IMO MSC/Circ.1120.

1994 HSC Code) 7,

(
(2000 HSC Code) 7,
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MED/3.18f

Léto liepsnos plitimo dengiamo-
sios medziagos ir grindy dangos:

— degioji kanaly membrana

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 1125,

— SOLAS 74 Reg. 1129,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-25,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO Res.MSC.36(63)-
— IMO Res.MSC.97(73)-
— IMO MSC|Circ.1120.

1994 HSC Code) 7,

(
(2000 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)

su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F

MED/3.19

Portjeros, uzuolaidos ir kitos ka-
bamosios tekstilinés medziagos ir
plévelés

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)

su pakeitimais,

— IMO MSC.1/Circ.1456 su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F

MED)/3.20
— Apmusti baldai

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I1-23,
— SOLAS 74 Reg. 1125,

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)

su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F

peleet 1
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— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[3,
— SOLAS 74 Reg. 11-25,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO Res.MSC.36(63
— IMO ResMSC.97(73

1994 HSC Code) 7,
2000 HSC Code) 7.

= =

-(
-(

MED/3.21
Patalyné

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)
su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F

MED/3.22

— Automatinés
sklendés

prieSgaisrinés

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I1-2)9.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. II-2/9.

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)
su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F

Punktas MED/3.23 ,Nedegiosios kanaly angos A klasés pertvarose” specialiai paliktas tuscias.

Punktas MED/3.24 ,Elektros kabeliy pereigos A klasés pertvarose” specialiai paliktas tuscias.
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MED/3.25 Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Ugniai atspariis A ir B Klasés lan- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/9. su pakeitimais. B+E
gai ir borto iliuminatoriai B+F

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.26 a Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Angos A klasés pertvarose — SOLAS 74 Reg. II-2/9. su pakeitimais, B+E
— elektros kabeliy pereigos MSC.1/Circ. 1488. B+F

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.
MED/3.26b Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Angos A klasés pertvarose: — SOLAS 74 Reg. II-2/9. su pakeitimais, B+E
— vamzdziy, ventiliaciniy ka- IMO MSC.1/Circ. 1488. B+F

naly, ortakiy ir k. angos [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO MSC.1/Circ. 1276.
MED/3.27 a Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Angos B klasés pertvarose: — SOLAS 74 Reg. II-2/9. su pakeitimais. B+E
— elektros kabeliy pereigos B+F

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9.
MED/3.27b Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Angos B klasés pertvarose: — SOLAS 74 Reg. II-2/9. su pakeitimais. B+E
— vamzdziy, ventiliaciniy ka- B+F

naly, ortakiy ir kt. angos

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9.
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MED/3.28 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 6182-1:2014. B+D
Sprinklerinés sistemos (taikoma | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, arba B+E
tik $iy sistemy purkstukams). — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, — EN 12259-1:1999, jskaitant A1:2001, B+F
ggziiola?;l;ﬂ{(gslé;lsftl;?g:ai;; — SOLAS 74 Reg. X/3. A2:2004 ir A3:2006.
sprinkleriniy sistemy antgaliai).

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.44(65),

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 8,

— IMO MSC/Circ.912.
MED/3.28 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 6182-1:2014 B+D
Sprinklerinés sistemos (taikoma | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, arba B+E
tik iy sistemy purkstukams). — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, — EN 12259-1:1999, jskaitant A1:2001, B+F

(Prie sio punkto priskiriami grei-
taeigiy laivy (HSC) stacionariyjy
sprinkleriniy sistemy antgaliai).

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.44(65)
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 8,

— IMO MSC/Circ.912,

— MSC.1/Circ.1556.

)

A2:2004 ir A3:2006.
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MED/3.29 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 14540:2014. B+D
I pop
Gaisro gesinimo Zarnos: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
a) ploksciai suvyniojamos gaisro | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
gesinimo Zarnos (25-52 mm
vidinio skersmens) i§ prasisun-
kimui atsparios medziagos
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.30 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 201961
o . s klaidy iStaisymg Nr. 1:2008, arba IEC
N d 1 — SOLAS 74 Reg. 11-2/4 5 yma , B+E II
o aoi 58 S 74 Reg. 11-2]4, 60945 (2002), iskaitant TEC 60945 Klaidy @
Ju ap trang — SOLAS 74 Reg. VI/3, B+F

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI3,

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15,
— IMO MSC.1/Circ.1477.

iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC  60092-504:2001, jskaitant IEC
60092,-504 klaidy iStaisyma Nr. 1:2011,

— [EC 60533:1999
ir, kai taikoma:
a) 1 kategorijai (saugi zona):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2007,
b) 2 kategorijai (sprogiy dujy aplinka):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2007,

— EN 60079-0:2012, jskaitant
A11:2013,

— EN 60079-1:2014,
— EN 60079-10-1:2015,
— EN 60079-11:2012,
— EN 60079-15:2010,
— EN 60079-26:2015.
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MED/3.30

Nesiojamoji deguonies analizés ir
dujy aptikimo jranga

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI/3,

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008, arba IEC
60945 (2002), iskaitant IEC 60945 klaidy
iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015
ir, kai taikoma:
a) 1 kategorijai (saugi zona):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2016,
b) 2 kategorijai (sprogiy dujy aplinka):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2007,

— EN 60079-0:2012, jskaitant
A11:2013,

— EN 60079-1:2014,
— EN 60079-10-1:2015,
— EN 60079-11:2012,
— EN 60079-15:2010,
— EN 60079-26:2015.

B+D
B+E
B+F

2017 3 16

2020 2 28
(I

MED/3.30

Nesiojamoji deguonies analizés ir
dujy aptikimo jranga

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI/3,

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. II-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI3,

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15,

— IMO MSC.1/Circ.1477.

— EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008, arba IEC
60945 (2002), iskaitant IEC 60945 klaidy
iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 60092-504:2016,
— [EC 60533:2015
ir, kai taikoma:
a) 1 kategorijai (saugi zona):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2016;

B+D
B+E
B+F

2018 6 19
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b) 2 kategorijai (sprogiy dujy aplinka):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2016,
— EN 60079-0:2012, jskaitant
A11:2013,
— EN 60079-1:2014,
— EN 60079-10-1:2015,
— EN 60079-11:2012,
— EN 60079-15:2010,
— EN 60079-26:2015.
Punktas MED/3.31 ,Greitaeigiy laivy (HSC) stacionariyjy sprinkleriniy sistemy antgaliai iSbrauktas, nes jis jtrauktas | MED/3.9 ir MED/3.28.
MED/3.32 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Ugnies plitimo ribojimo medzia- | — SOLAS 74 Reg. X/3. su pakeitimais. B+E
gos (i8skyrus baldy) greitaeigiuose B+F
laivuose
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1457.
MED/3.33 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Ugnies plitimo ribojimo medzia- | — SOLAS 74 Reg. X/3. su pakeitimais. B+E
gos greitaeigiy laivy baldams B4F

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
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MED/3.34 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Greitaeigiy laivy ugnies plitimo | — SOLAS 74 Reg. X/3. su pakeitimais. B+E
ribojimo pertvaros B+E

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO MSC.1/Circ.1457.
MED/3.35 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Greitaeigiy laivy gaisrinés durys | — SOLAS 74 Reg. X/3. su pakeitimais. B+E

B+F

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.36 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Greitacigiy  laivy  automatinés | — SOLAS 74 Reg. X/3. su pakeitimais. B+E
prieSgaisrinés sklendés B+F

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.37 a Tipo patvirtinimo reikalavimai — ill\llfoakféietsi.rlr\l/lasig.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Angos greitaeigiy laivy ugnies pli- | _ g1 Ag 74 Reg. X/3. p : B+E
timo ribojimo pertvarose: B+F

— elektros kabeliy pereigos
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[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.37b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
Angos greitaeigiy laivy ugnies pli- | — SOLAS 74 Reg. X/3. su pakeitimais. B+E
timo ribojimo pertvarose: B+F
— vamzdziy, ventiliaciniy ka-
naly, ortakiy ir kt. angos
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.38 Tipo patvirtinimo reikalavimai EN 3-7:2004, iskaitant A1:2007, B+D
— NeSiojamosios  gaisro  gesi- | — SOLAS 74 Reg. 1114, EN 3-8:2006, jskaitant AC:2007, B+E
nimo_ priemonés gelb&jimosi | __ g1 A5 74 Reg. X/3. EN 3-9:2006, jskaitant AC:2007, B+F

valtyse ir gelbéjimo valtyse
(kateriuose)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11I/34,

— IMO Res.A.951(23),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) IV,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
(73)(

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

EN 3-10:2009.
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MED/3.39 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.1165 su pakeitimais. B+D
Masiny patalpose ir krovinio | — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
verey guisr goinimo.vandepna | — SOLAS 74 Reg X/ B
purskiamyjy sistemy antgaliai — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7,

— IMO MSC.1/Circ.1313,

— IMO MSC.1/Circ.1458.
MED/3.40 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.A.752(18), B+D
Zemai jrengtos ap$vietimo siste- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/13, — 18O 15370:2010. B+E
mos (tik sudedamosios dalys) — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 11. B+F

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/13,

— IMO Res.A.752(18),

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 11.
MED/3.41 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 150 23269-1:2008, B+D
G§lbéjimosi kvépavimo priemo- | __ ¢ A5 74 Reg. 11-2/13. ir kitaip: B+E
nés (EEBD) — autonominiams gelbéjimosi aparatams: at- B+F

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/13,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3,
— IMO MSC|Circ.849.

virosios apytakos suslégto oro kvépavimo
aparatams su istisine veido kauke arba
kandikliniu mazgu:

— EN 402:2003,
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— gelbéjimosi autonominiams atvirosios apy-
takos suslégto oro kvépavimo aparatams
su gaubtu:
— EN 1146:2005,
— autonominiams  gelbéjimosi aparatams:
uzdarosios apytakos suslégto oro kvépa-
vimo aparatams:
— EN 13794:2002.
MED/3.42 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.353 su pakeitimais. B+D
Inertiniy dujy sistemy sudedamo- | — SOLAS 74 Reg. II-2/4. B+E
sios dalys B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- G
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
— IMO Res.A.567(14),
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 15,
— IMO MSC/Circ.353,
— IMO MSC/Circ.485,
— IMO MSC/Circ.731,
— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.43 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IS0 15371:2009. B+D 2018 11 15
Gruzdintuviy gaisro gesinimo sis- | — SOLAS 74 Reg. II-2/1, B+E (I
temy (automatiniy arba rankiniy) | __ g5 Ag 74 Reg. 11-2/10, B+F

antgaliai

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/1,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1433.
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MED/3.43 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 15371:2015. B+D 2017 3 16
Gruzdintuviy gaisro gesinimo sis- | — SOLAS 74 Reg. II-2/1, B+E
temy (automatiniy arba rankiniy) | _ ¢ AS 74 Reo. 11-2 110 B+F
antgaliai 8 ’

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/1,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO MSC.1/Circ.1433.
MED/3.44 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3 su pa- B+D
Ugniagesiy reikmenys, gelbéjimo | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, keitimais, B+E
lynas — SOLAS 74 Reg. X[3, — IMO R.es..MS'C.307(88)-(2010 FTP Code) B+F

su pakeitimais.

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.
MED/3.45 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.848 su pakeitimais, B+D
Masiny patalpose ir krovinio | _ ¢ ag 74 Re 11-2/10 — IMO MSC.1/Circ.1316. B+E
siurbliy skyriuose jrengty lygia- & ’ B+F

verciy gaisro gesinimo dujomis
sistemy sudedamosios dalys (gesi-
nimo medziaga, sléginiai voZztu-
vai, antgaliai)

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 5.
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[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 5,

— IMO MSC/Circ.848,

— IMO MSC.1/Circ.1313,

— IMO MSC.1/Circ.1316.

MED/3.46

Masiny patalpose jrengtos lygia-
vertés gaisro gesinimo dujomis
sistemos (aerozolinés sistemos)

Tipo patvirtinimo reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 5.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 5,

— IMO MS(C/Circ.1270, iskaitant 1 klaidy istai-
syma,
— IMO MSC.1/Circ.1313.

— IMO MSC/Circ.1270, jskaitant 1 klaidy i3-
taisymg, su pakeitimais.

B+D
B+E
B+F

MED/3.47

Koncentratas stacionariosioms
gaisro gesinimo didelio plétimosi
putomis sistemoms masiny patal-
pose ir krovinio siurbliy sky-
riuose

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. H-2/10.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 6.

— IMO MSC/Circ.670.

B+D
B+E
B+F

99/¢€1 T

[T ]

s£uIpro sisnpenyjo sogunfes sodoing

0¢ S 810¢C



1 2 3 4
Pastaba. Stacionariosios gaisro ge-
sinimo didelio plétimosi putomis
sistemos (jskaitant sistemas, nau-
dojantias patalpy, kuriose jos vei-
kia, org) masiny patalpose ir kro-
vinio siurbliy skyriuose vis tiek
turi bati i$bandytos su patvirtintu
koncentratu pagal administracijos
reikalavimus.
MED/3.48 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1387. B+D
Masiny patalpy stacionariyjy vie- | — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
tiniy gaisro gesinimo vandeniu | __ SOLAS 74 Reg. X/3 B+F
sistemy sudedamosios dalys, nau- 8 ’
dojamos A kategorijos masiny
patalpose
(Antgaliq ir veikimo ch:.irakteris- Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
tiky nustatymo bandymai) lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.49 a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1430. B+D
Stacionariosios gaisro gesinimo | _ ¢y ag 74 Reg. 1-2/19 B+E
vandeniu sistemos, jrengtos ro-ro ' ’ B+F

patalpose, transporto priemoniy

patalpose ir specialiosiose patal-

pose:

— instrukcijomis  grindZiamos
sistemos  pagal  Circ.1430
4 skirsnj

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.
MED/3.49b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1430. B+D
Stacionariosios gaisro gesinimo | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, B+E
vandeniu sistemos, irengtgs TOTO | __ GOLAS 74 Reg. 11-2/20, B+F
patalpose, transporto priemoniy
patalpose ir specialiosiose patal- | — SOLAS 74 Reg. X3,
pose: — IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 7.
— veikimo  charakteristikomis
grindZziamos sistemos pagal
Circ.1430 5 skirsnj
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.
MED/3.51 a Tipo patvirtinimo reikalavimai Elektros instaliacija laivuose: B+D 2019 6 1
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN  54-2:1997, iskaitant AC:1999 ir B+E (1)
gaisrinés  signalizacijos sistemy, | __ g1 Ag 74 Reg. X/3 A1:2006, B+F

jrengty valdymo punktuose, tar-
nybinése patalpose, gyvenamo-
siose patalpose, kajuciy balko-
nuose, masiny patalpose ir
nepriziiirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:

— gaisro aptikimo ir signaliza-
vimo jranga

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta-
liacija laivuose:

— 60092-504:2001, 1skaitar1t IEC 60092-
504 klaidy iStaisyma Nr. 1, 2011,

— [EC 60533:1999.
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MED/3.51a Tipo patvirtinimo reikalavimai Elektros instaliacija laivuose: B+D 2017 3 16 202011
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN  54-2:1997, iskaitant AC:1999 ir B+E (1)
gaisrinés  signalizacijos sistemy, | __ SOLAS 74 Reg. X/3 A1:2006, B+E
irengty valdymo punktuose, tar- aroa i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta-
n.ybinése patalpose" g.yvenamo_ — IMO ReSMSC98(73)-(FSS Code) 9. liacija laivuose:
siose patalpose, kajuciy balko-
nuose, masiny patalpose ir — IEC 60092-504:2016,
nepriziirimose masiny patalpose, — IEC 60533:2015.
sudedamosios dalys:
— gaisro aptikimo ir signaliza- Ireggiqio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
vimo jranga lavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1487.
MED/3.51a Tipo patvirtinimo reikalavimai Elektros instaliacija laivuose: B+D 2018 6 19
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | __ SOLAS 74 Reg. 11-2/7 — EN  54-2:1997, jskaitant AC:1999 ir B+E
gaisrinés  signalizacijos sistemy, ' ’ A1:2006, B+F

jrengty valdymo punktuose, tar-
nybinése patalpose, gyvenamo-
siose patalpose, kajuciy balko-
nuose, masiny patalpose ir
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:

— gaisro aptikimo ir signaliza-
vimo jranga

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,

ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta-
liacija laivuose:

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1487,
— MSC.1/Circ.1528.
MED/3.51b Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN  54-4:1997, jskaitant AC:1999, B+D 201961
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. I1-2/7, A1:2002 ir A2:2006, B+E (111)
gaisrinés  signalizacijos ~sistemy, | __ g1 Ag 74 Re X/3 i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+F
jrengty valdymo punktuose, tar- I ; liacija laivuose:
nybinése {’mlpof. grvenato- | IMO Res. MSC.98(73)-{FSS Code) 9. — 60092-504:2001, jskaitant IEC 60092
siose patalpose, kajucly balko- 504 klaidy itaisyma Nr. 1, 2011,
nuose, masiny patalpose ir
nepriziiirimose masiny patalpose, — IEC 60533:1999.
sudedamosios dalys: [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
— energijos tiekimo jranga lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51b Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN  54-4:1997, iskaitant AC:1999, B+D 2017 3 16 202011
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, A1:2002 ir A2:2006, B+E (1)
gaisrinés  signalizacijos sistemy, | __ g1 Ag 74 Reg. X3 i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+F

jrengty valdymo punktuose, tar-
nybinése patalpose, gyvenamo-
siose patalpose, kajuciy balko-
nuose, masiny patalpose ir
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:

— energijos tiekimo jranga

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

liacija laivuose:
— IEC 60092-504:2016,
— [EC 60533:2015.
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MED/3.51b Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN  54-4:1997, iskaitant AC:1999, B+D 2018 6 19
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. I1-2/7, A1:2002 ir A2:2006, B+E
gaisrinés  signalizacijos sistemy, | __ SOLAS 74 Reg. X/3 ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+F
jrengty valdymo punktuose, tar- S liacija laivuose:
n.ybinése patalpose" g.yvenamo_ — IMO ReSMSC98(73)-(FSS Code) 9. _IEC 60092-5042016,
siose patalpose, kajuciy balko-
nuose, masiny patalpose ir — IEC 60533:2015.
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:
— energijos tiekimo jranga Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,
— IMO MSC.1/Circ.1242,
— MSC.1/Circ.1554.
MED/3.51¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-5:2000, jskaitant A1:2002, B+D 201961
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+E (1)
gaisrinés ~ signalizacijos sistemy, | __ ¢ Ag 74 Reg. X3 liacija laivuose: B+F

jrengty valdymo punktuose, tar-
nybinése patalpose, gyvenamo-
siose patalpose, kajuciy balko-
nuose, masiny patalpose ir
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:

— Silumos aptiktuvai, taskiniai
aptiktuvai

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— 60092-504:2001, ijskaitant IEC 60092-
504 klaidy iStaisyma Nr. 1, 2011,

— IEC 60533:1999.
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MED/3.51c Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-5:2000, iskaitant A1:2002, B+D 2017 316 | 20202 28
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+E (1)
gaisrinés  signalizacijos sistemy, | __ g1 Ag 74 Reg. X/3 liacija laivuose: B+F
jrengty valdymo punktuose, tar- T — IEC 60092-504:2016
nybinése patalpose’ gyvenamo- | — IMO ReSMSC98(73)-(FSS Code) 9. 9 ' ’
siose patalpose, kajuciy balko- — IEC 60533:2015.
nuose, masiny patalpose ir
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:
o 51lu'mos ’aptlktuva1, taskiniai Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
aptiktuvai lavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51c Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-5:2000, jskaitant A1:2002, B+D 2018 6 19
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN 54-5:2017 B+E
gaisrinés ~ signalizacijos ~sistemy, | _ SOLAS 74 Reg. X3, ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+F

jrengty valdymo punktuose, tar-
nybinése patalpose, gyvenamo-
siose patalpose, kajuciy balko-
nuose, masiny patalpose ir
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:

— Silumos aptiktuvai, taskiniai
aptiktuvai

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

liacija laivuose:
— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.

TLlee1

[T ]

s£uIpro sisnpenyjo sogunfes sodoing

0¢ S 810¢C



1 2 3 4 5 6
MED/3.51d Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN  54-7:2000, jskaitant A1:2002 ir B+D 201961
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7, A2:2006, B+E (111)
gaisrinés  signalizacijos sistemy, | __ SOLAS 74 Reg. X/3 ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+F
jrengty valdymo punktuose, tar- S ; liacija laivuose:
iné - | — IMO Res.MSC.98(73)-(ESS C .
nybinése patalpose, - gyvenamo esMSC.98(73)-(FSS Code) 9 . 60092-504:2001, jskaitant IEC 60092-
siose patalpose, kajuciy balko- 504 klaidy istaisyma Nr. 1, 2011,
nuose, masiny patalpose ir
nepriziirimose masiny patalpose, — IEC 60533:1999.
sudedamosios dalys:
— diamy aptiktuvai: taskiniai ap- - N - .
. ) . s Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
tiktuvai, kuriy veikimas pa- lavimai
gristas $viesos sklaida, §viesos | &7 !
praleidimu arba jonizacija — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51d Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-7:2015 B+D 2017 3 16 202011
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, i, kai tatkoma, elektros ir elektronikos insta- B+E (I
gaisrinés  signalizacijos sistemy, | _ g5 Ag 74 Reg. X/3 liacija laivuose: B+F

jrengty valdymo punktuose, tar-
nybinése patalpose, gyvenamo-
siose patalpose, kajuciy balko-
nuose, masiny patalpose ir
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:

— dumy aptiktuvai: taskiniai ap-
tiktuvai, kuriy veikimas pa-
gristas $viesos sklaida, $viesos
praleidimu arba jonizacija

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.51d Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-7:2015 B+D 2018 6 19
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+E
gaisrinés ~ signalizacijos sistemy, | __ g5 Ag 74 Reg. X/3 liacija laivuose: B+F
jrengty valdymo punktuose, tar- T — IEC 60092-504:2016
nybinése patalpose’ gyvenamo- | — IMO ReSMSC98(73)-(FSS Code) 9. 9 ' ’
siose patalpose, kajuciy balko- — IEC 60533:2015.
nuose, masiny patalpose ir
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:
— dimy aptiktuvai: taskiniai ap- | [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
tiktuvai, kuriy veikimas pa- | lavimai
gristas $viesos sklaida, $viesos |
praleidimu arba jonizacija SOLAS 74 Reg. II-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51e Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-10:2002, iskaitant A1:2005, B+D 201961
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+E (I1I)
gaisrinés  signalizacijos sistemy, | __ SOLAS 74 Reg. X/3 liacija laivuose: B+F

jrengty valdymo punktuose, tar-
nybinése patalpose, gyvenamo-
siose patalpose, kajuciy balko-
nuose, masiny patalpose ir
neprizitirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:

— liepsnos aptiktuvai: taskiniai
aptiktuvai

IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
IMO MSC.1/Circ.1242.

— 60092-504:2001, ijskaitant IEC 60092-
504 klaidy iStaisymg Nr. 1, 2011,

— IEC 60533:1999.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.51e Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-10:2002, jskaitant A1:2005, B+D 2017 3 16 202011
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+E (1)
gaisrinés  signalizacijos sistemy, | __ g1 Ag 74 Reg. X/3 liacija laivuose: B+F
jrengty valdymo punktuose, tar- T — IEC 60092-504:2016
nybinése patalpose’ gyvenamo- | — IMO ReSMSC98(73)-(FSS Code) 9. 9 ' ’
siose patalpose, kajuciy balko- — IEC 60533:2015.
nuose, masiny patalpose ir
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:
— liepsnos  aptiktuvai: taskiniai | Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
aptiktuvai lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51e Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-10:2002, jskaitant A1:2005, B+D 2018 6 19
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+E
gaisrinés  signalizacijos sistemy, | _ g1 Ag 74 Reg. X3 liacija laivuose: B+F

jrengty valdymo punktuose, tar-
nybinése patalpose, gyvenamo-
siose patalpose, kajuciy balko-
nuose, masiny patalpose ir
neprizitirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:

— liepsnos aptiktuvai: taskiniai
aptiktuvai

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,
— [EC 60533:2015.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.51f Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-11:2001, jskaitant A1:2005, B+D 201961
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+E (1)
plonts s S8 | oL 74 e X,
» e — 60092-504:2001, jskaitant IEC 60092-
nybinése patalpose, gyvenamo- | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9. 5049klaidq e m};I\?rl :irl o 9
siose patalpose, kajuciy balko- Y Y ’
nuose, masiny patalpose ir — IEC 60533:1999.
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:
o lr{azr;lg_rg? }r)ig;sigzisrmes signa- Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
Jos P lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51f Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-11:2001, jskaitant A1:2005, B+D 2017 3 16 202011
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+E (I
gaisrinés ~ signalizacijos sistemy, | __ g1 Ag 74 Re g. X3, liacija laivuose: B+F

jrengty valdymo punktuose, tar-
nybinése patalpose, gyvenamo-
siose patalpose, kajuciy balko-
nuose, masiny patalpose ir
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:

— rankiniai prieSgaisrinés signa-
lizacijos prietaisai

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.51f Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-11:2001, iskaitant A1:2005, B+D 2018 6 19
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+E
gaisrinés  signalizacijos sistemy, | __ g1 Ag 74 Reg. X/3 liacija laivuose: B+F
jrengty valdymo punktuose, tar- T — IEC 60092-504:2016
nybinése patalpose’ gyvenamo- | — IMO ReSMSC98(73)-(FSS Code) 9. 9 ' ’
siose patalpose, kajuciy balko- — IEC 60533:2015.
nuose, masiny patalpose ir
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:
— rankiniai prieSgaisrinés signa- | [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lizacijos prietaisai lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51¢g Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-17:2005, jskaitant AC:2007, B+D 201961
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+E (I1I)
gaisrinés  signalizacijos sistemy, | __ SOLAS 74 Reg. X/3 liacija laivuose: B+F

jrengty valdymo punktuose, tar-
nybinése patalpose, gyvenamo-
siose patalpose, kajuciy balko-
nuose, masiny patalpose ir
neprizitirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:

— trumpojo jungimo skyrikliai

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— 60092-504:2001, ijskaitant IEC 60092-
504 klaidy iStaisymg Nr. 1, 2011,

— IEC 60533:1999.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.51g Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-17:2005, jskaitant AC:2007, B+D 2017 3 16 202011
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+E (1)
gaisrinés  signalizacijos sistemy, | __ g1 Ag 74 Reg. X/3 liacija laivuose: B+F
jrengty valdymo punktuose, tar- T — IEC 60092-504:2016
nybinése patalpose’ gyvenamo- | — IMO ReSMSC98(73)-(FSS Code) 9. 9 ' ’
siose patalpose, kajuciy balko- — IEC 60533:2015.
nuose, masiny patalpose ir
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:
— trumpojo jungimo skyrikliai | [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51¢g Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-17:2005, jskaitant AC:2007, B+D 2018 6 19
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+E
gaisrinés  signalizacijos sistemy, | _ g1 Ag 74 Reg. X3 liacija laivuose: B+F

jrengty valdymo punktuose, tar-
nybinése patalpose, gyvenamo-
siose patalpose, kajuciy balko-
nuose, masiny patalpose ir
neprizitirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:

— trumpojo jungimo skyrikliai

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,
— [EC 60533:2015.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.51h Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-18 (2005), jskaitant AC(2007), B+D 201961
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+E (1)
s sl S| 501 74 e X],
5" el _ — 60092-504:2001, iskaitant IEC 60092-
n.yblnese patalpose" g.yvenamo_ IMO ReSMSC98(7 3) (FSS Code) 9. 504 klaldl} 1§ta1squ NI, 1, 2011’
siose patalpose, kajuciy balko-
nuose, masiny patalpose ir — IEC 60533:1999.
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:
— i¢jimo ir (arba) iS¢jimo jtaisai Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51h Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-18:2005, jskaitant AC:2007, B+D 2017 3 16 202011
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, i, kai tatkoma, elektros ir elektronikos insta- B+E (I
gaisrinés  signalizacijos sistemy, | _ g5 Ag 74 Reg. X/3 liacija laivuose: B+F

jrengty valdymo punktuose, tar-
nybinése patalpose, gyvenamo-
siose patalpose, kajuciy balko-
nuose, masiny patalpose ir
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:

— j¢jimo ir (arba) i$¢jimo jtaisai

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.51h Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-18:2005, jskaitant AC:2007, B+D 2018 6 19
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+E
gaisrinés  signalizacijos sistemy, | __ g1 Ag 74 Reg. X/3 liacija laivuose: B+F
jrengty valdymo punktuose, tar- T — IEC 60092-504:2016
nybinése patalpose’ gyvenamo- | — IMO ReSMSC98(73)-(FSS Code) 9. 9 ' ’
siose patalpose, kajuciy balko- — IEC 60533:2015.
nuose, masiny patalpose ir
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:
— {¢jimo ir (arba) i¢jimo jtaisai | [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51i Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60332-1-2:2004, B+D 201961
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — 1EC 60092-376:2003 B+E (I1m)
gaisrinés _ signalizacijos sistemy, | __ goy A 74 Reg. X/3, i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+F

jrengty valdymo punktuose, tar-
nybinése patalpose, gyvenamo-
siose patalpose, kajuciy balko-
nuose, masiny patalpose ir
neprizitirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:

— kabeliai

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

liacija laivuose:

— 60092-504:2001, ijskaitant IEC 60092-
504 klaidy iStaisymg Nr. 1, 2011,

— IEC 60533:1999.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.51i Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60332-1-2:2004, B+D 2017 316 | 20205 22
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — IEC 60092-376:2003 B+E (1)
gaIsrines signalizacijos  sistemy, | _ SOLAS 74 Reg. X3, ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+F
jrengty valdymo punktuose, tar- liaciia laivuose:
nybinése patalpose’ gyvenamo- | IMO ReSMSC98(73)-(FSS Code) 9. J :
siose patalpose, kajuciy balko- — IEC 60092-504:2016,
nuose, masiny patalpose ir — IEC 60533:2015.
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys: Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
o lavimai
— kabeliai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51i Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60332-1-2:2004+A1:2015, B+D 2018 6 19
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — IEC 60092-376:2017 B+E
gaisrinés - signalizacijos ~ sistemy, | __ SOLAS 74 Reg. X3, ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta- B+F

jrengty valdymo punktuose, tar-
nybinése patalpose, gyvenamo-
siose patalpose, kajuciy balko-
nuose, masiny patalpose ir
nepriziirimose masiny patalpose,
sudedamosios dalys:

— kabeliai

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

liacija laivuose:

— IEC 60092-504:2016,

— [EC 60533:2015,

— IEC 60332-1-2:2004 + A1:2015
ir (arba):

ugniai atspariems kabeliams:

— IEC 60092-376:2017,

— IEC 60331-1:2009 arba IEC 60331-
2:2009

ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta-
liacija laivuose:

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015,
— IEC 60332-1-2:2004 + A1:2015.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.52 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 1866-1:2007, B+D
Stacionarieji ir kilnojamieji gesin- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 1866-2:2014, B+E
tuvai — SOLAS 74 Reg. X/3. arba B+F
— EN 1866-1:2007,
— EN 1866-3:2013,

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- | arba

lavimai — IS0 11601:2008.

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.53 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN  54-3:2001, iskaitant A1:2002 ir B+D 201961
Gaisro signalizavimo jtaisai, garsi- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7, A2:2006, B+E (111)
niai signalizatoriai — SOLAS 74 Reg. X[3, — g8291(21;155)1}4:étg?s;misﬁt?tzoufg 60092- B+F

— IMO Res.MSC.98(73)~(FSS Code) 9. — EC 605331999,

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.53 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-3:2014, B+D 20173 16
G.ai.srg sigpalizayimo itaisai, garsi- | __ g1 A5 74 Reg. 11-2/7, — IEC 60092-504:2016, B+E
niai signalizatoriai — IEC 60533:2015. B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.
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[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1487.
MED/3.54 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 60092-504:2001, jskaitant IEC 60092- B+D 201961
Stacionari deguonies analizés ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, 504 klaidy iStaisyma Nr. 1, 2011, B+E (1)
dujy aptikimo jranga — SOLAS 74 Reg. VI/3. — IEC 60533:1999 B+F
ir, kai taikoma:
a) 4 kategorijai (saugi zona
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- ) gorijai (saug )
Iavimmai — EN 50104:2010;
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4, b) 3 kategorijai (sprogiy dujy aplinka)
— SOLAS 74 Reg. VI/3, — EN50104:2010,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15. — EN 60079-0:2012, jskaitant
. . . A11:2013,
— O,/HC sistemoms papildomai:
. — EN 60079-29-1:2007.
— IMO MSC.1/Circ.1370.
O,/[HC sistemoms papildomai:
— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IEC 60092-504:2016, B+D 2017 3 16 2020 6 3
Stgciona.ri' deguonies analizés ir| SOLAS 74 Reg. 11-2/4, — IEC 60533:2015. B+E (I
dujy aptikimo jranga ir, kai taikoma: B+F

— SOLAS 74 Reg. VI/3.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
— SOLAS 74 Reg. VI/3,

a) 4 kategorijai (saugi zona)
— EN 50104:2010,
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— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15. b) 3 kategorijai (sprogiy dujy aplinka)
— O,/HC sistemoms papildomai: — EN 50104:2010,
— IMO MSC.1/Circ.1370. — EN 60079-0:2012, jskaitant
A11:2013,
— EN 60079-29-1:2007.
0,/[HC sistemoms papildomai:
— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IEC 60092-504:2016, B+D 2018 6 19
Stacionari deguonies analizés ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — IEC 60533:2015 B+E
dujy aptikimo jranga — SOLAS 74 Reg. VI/3. ir, kai taikoma: B+F
a) 4 kategorijai (saugi zona)
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- — EN 501042010,
lavimai b) 3 kategorijai (sprogiy dujy aplinka)
— SOLAS 74 Reg. II-2/4, — EN 50104:2010,
— SOLAS 74 Reg. VI3, — EN 60079-0:2012, jskaitant
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 15. A11:2013,
— O,/HC sistemoms papildomai: — EN 60079-29-1:2016.
— IMO MSC.1/Circ.1370. O,/HC sistemoms papildomai:
— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.55 Tipo patvirtinimo reikalavimai — Priegaisriniy tarnyby naudojami rankiniai B+D
Dvejopos paskirties tipo antgaliai | — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, Svirkstai, sudétiniai PN 16 Svirkstai: B+E
(purskimo arba ¢iurkslés) — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN'15182-1:2007, iskaitant A1:2009, B+F

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.

— EN 15182-2:2007, jskaitant A1:2009,

— Prie$gaisriniy tarnyby naudojami rankiniai
$virkstai, istisinés ciurkslés ir (arba) fik-
suoto Ciurkslés i§purskimo kampo PN 16
$virkstai:

— EN 15182-1:2007, jskaitant A1:2009,

— EN 15182-3:2007, jskaitant A1:2009.
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MED/3.56 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 671-1:2012 B+D
Stacionariosios gaisro gesinimo | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
zarny sistemos: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Zarny rités su pusiau standZzia
Zarna - . o .

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.57 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.798. B+D
Gaisro gesinimo vidutinio pléti- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. B+E
mosi putomis sistemy sudedamo- B+F
sios dalys, deniy stacionarieji . o it veiki harakteristiky reik
puty generatoriai tanklaiviams Irenginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1-2/10.8.1,

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 14,

— IMO MSC/Circ.1239,

— IMO MSC.1/Circ.1276.
MED/3.58 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1312, B+D
Gaisro gesinimo sistemy mazo | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. — IMO MSC.1/Circ.1312/Corr.1. B+E
plétimosi putomis sudedamosios B+F
dal Si talpy ir tanklaivi
dzri’if) r:;ss;r&zafi)a AlpU 1T taicatvio Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 6,

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 14,

— IMO MSC/Circ.1239,

— IMO MSC.1/Circ.1276.
MED/3.59 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1312, B+D
Cheminiy medziagy tanklaiviy | _ ¢ A5 74 Re 11-2/1 — IMO MSC.1/Circ.1312/Corr.1. B+E
stacionariyjy gaisro gesinimo sis- g ’ B+F

temy plétriosios putos

— IMO Res.MSC.4(48)~(IBC Code) 11.
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[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— IMO Res.MSC.4(48)-(IBC Code) 11,
— IMO MSC/Circ.553.
MED/3.60 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1268. B+D
— Kajuciy balkonuose jrengty | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
sleginiy sprinkleriniy - gaisro | __ 1y Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7. B+F
gesinimo vandeniu staciona-
riyjy sistemy antgaliai
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1313.
MED/3.61a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1384. B+D
— Uzdaryjy patalpy gaisro gesi- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. B+E
nimo didelio plétimosi puto- B+F

mis sistemos masiny patalpy,

krovinio siurbliy skyriy, trans-

porto priemoniy ir ro-ro pa-

talpy, specialiyjy patalpy ir

krovinio patalpy apsaugai.
Pastaba. Uzdaryjy | atviryjy pa-
talpy gaisro gesinimo didelio pleé-
timosi putomis sistemos masiny
patalpose, krovinio siurbliy sky-
rivose, transporto priemoniy ir
ro-ro patalpose, specialiosiose pa-
talpose ir krovinio patalpose turi
biti isbandytos naudojant patvir-
tintg koncentratg pagal adminis-
tracijos reikalavimus.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 6.
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MED/3.61a

— Uzdaryjy patalpy gaisro gesi-
nimo didelio plétimosi puto-
mis sistemos masiny patalpy,
krovinio siurbliy skyriy, trans-
porto priemoniy ir ro-ro pa-
talpy, specialiyjy patalpy ir
krovinio patalpy apsaugai.

Pastaba. Uzdaryjy | atviryjy pa-
talpy gaisro gesinimo didelio plé-
timosi putomis sistemos masiny
patalpose, krovinio siurbliy sky-
riuose, transporto priemoniy ir
ro-ro patalpose, specialiosiose pa-
talpose ir krovinio patalpose turi
bati i§bandytos naudojant patvir-
tintg koncentratg pagal adminis-
tracijos reikalavimus.

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10.
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 6,
— IMO MSC.1/Circ.1528.

— IMO MSC.1/Circ.1384.

B+D
B+E
B+F

MED/3.61b

— Atviryjy patalpy gaisro gesi-
nimo didelio plétimosi puto-
mis sistemos masiny patalpy,
krovinio siurbliy skyriy, trans-
porto priemoniy ir ro-ro pa-
talpy, specialiyjy patalpy ir
krovinio patalpy apsaugai.

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 6.

— IMO MSC.1/Circ.1384.

B+D
B+E
B+F
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Pastaba. Uzdaryjy | atviryjy pa-
talpy gaisro gesinimo didelio plé-
timosi putomis sistemos masiny
patalpose, krovinio siurbliy sky-
riuose, transporto priemoniy ir
ro-ro patalpose, specialiosiose pa-
talpose ir krovinio patalpose turi
bati isbandytos naudojant patvir-
tintg koncentratg pagal adminis-
tracijos reikalavimus.

MED/3.61b

— Atviryjy patalpy gaisro gesi-
nimo didelio plétimosi puto-
mis sistemos masiny patalpy,
krovinio siurbliy skyriy, trans-
porto priemoniy ir ro-ro pa-
talpy, specialiyjy patalpy ir
krovinio patalpy apsaugai.

Pastaba. Uzdaryjy | atviryjy pa-
talpy gaisro gesinimo didelio plé-
timosi putomis sistemos masiny
patalpose, krovinio siurbliy sky-
riuose, transporto priemoniy ir
ro-ro patalpose, specialiosiose pa-
talpose ir krovinio patalpose turi
bati i$bandytos naudojant patvir-
tintg koncentratg pagal adminis-
tracijos reikalavimus.

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 6,
— IMO MSC.1/Circ.1528.

— IMO MSC.1/Circ.1384.

B+D
B+E
B+F

MED)/3.62

Gesinimo sausais cheminiais mil-
teliais sistemos

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. II-2/1.

— IMO MSC.1/Circ.1315.

B+D
B+E
B+F
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[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 1-2/1,
— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC Code) 11.
MED/3.62 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1315. B+D
Gesinimo sausais cheminiais mil- | — SOLAS 74 Reg. II-2/1. B+E
teliais sistemos B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. I-2/1,
— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC Code) 11,
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11.
MED/3.63 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 10 B+D 201961
Dimy aptikimo sistemy su mégi- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, ir: B+E (1
nio émimo funkcija sudedamo- | _ g5y o5 74 Reg. 11-2/19, — Gaisro aptikimo ir signalizavimo jranga. B+F

sios dalys

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 10.

Elektros instaliacija laivuose:

— EN  54-2:1997, iskaitant AC:1999 ir
A1:2006,

— Energijos tiekimo jranga:

— EN  54-4:1997, jskaitant AC:1999,
A1:2002 ir A2:2006,

— Isiurbiamieji damy aptiktuvai:
— EN 54-20:2006, jskaitant AC:2008,

ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta-
liacija laivuose:

— 60092-504:2001, ijskaitant IEC 60092-
504 klaidy iStaisyma Nr. 1, 2011,

— IEC 60533:1999
ir, kai taikoma, sprogiy dujy aplinkose:
— EN 60079-0:2012, jskaitant A11:2013.
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MED/3.63 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 10 B+D
Damy aptikimo sistemy su mégi- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, ir: B+E
o ngmO funkcija sudedamo- | __ gy A5 74 Reg. 1I-2/19, — Gaisro aptikimo ir signalizavimo jranga. B+F
S105 dalys — SOLAS 74 Reg. 11-2/20 Elektros instaliacija laivuose:
— EN  54-2:1997, iskaitant AC:1999 ir
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- A1:2006,
lavimai — Energijos tickimo jranga:
— SOLAS 74 Reg. II-2[7, — EN  54-4:1997, jskaitant AC:1999,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19, A1:2002 ir A2:2006,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20 — Isiurbiamieji diimy aptiktuvai:
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 10. — EN 54-20:2006, jskaitant AC:2008,
i, kai taikoma, elektros ir elektronikos insta-
liacija laivuose:
— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015
ir, kai taikoma, sprogiy dujy aplinkose:
— EN 60079-0:2012, jskaitant A11:2013.
MED/3.64 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
C klasés pertvaros — SOLAS 74 Reg. 11-2/3.10. su pakeitimais. B+E
B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.10,
— SOLAS 74 Reg. II-2/9.
MED/3.64 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
C klasés pertvaros — SOLAS 74 Reg. 11-2/3.10. su pakeitimais. B+E
B+F

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[3.10,
— SOLAS 74 Reg. 11-2[3.33,
— SOLAS 74 Reg. 11-2)9,

— IMO Res. MSC/Circ.1120.
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MED/3.65 Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 201961
Stacionariosios  angliavandeniliy | — SOLAS 74 Reg. II-2/4. EN 60079-0:2012, jskaitant A11:2013, B+E (1)
dujy aptikimo sistemos EN 60079-29-1:2007, B+F

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- 60092-504:2001, jskaitant IEC 60092-

lavimai 504 klaidy istaisymg Nr. 1, 2011,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4, IEC 60533:1999.

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 16,

— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.65 Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 2017316 | 20197 21
Stacionariosios  angliavandeniliy | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4. EN 60079-0:2012, jskaitant A11:2013, B+E (I
dujy aptikimo sistemos EN 60079-29-1:2007, B+F

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- IEC 60092-504:2016,

lavimai IEC 60533:2015.

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 16,

— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.65 Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 2018 6 19
Stacionariosios  angliavandeniliy | — SOLAS 74 Reg. II-2/4. EN 60079-0:2012, jskaitant A11:2013, B+E
dujy aptikimo sistemos EN 60079-29-1:2016, B+F

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- IEC 60092-504:2016,

lavimai

IEC 60533:2015.

— SOLAS 74 Reg. II-2/4,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 16,

— IMO MSC.1/Circ.1370,

— Aplinkrastis MSC.1/Circ.1527.
MED/3.66 Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO MSC.1/Circ.1168. B+D
Evakuacijos nurodymy sistemos, | — SOLAS 74 Reg. I1-2/13. B+E
naudojamos kaip Zemai jrengty B+F

apsvietimo sistemy alternatyva

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/13,
— IMO MSC.1/Circ.1168.
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MED/3.67 Tipo patvirtinimo reikalavimai EN 13565-1:2003, jskaitant A1:2007. B+D 2017 3 16
Sraigtasparnio infrastruktiiros | — SOLAS 74 Reg. II-2/18. B+E
gaisro gesinimo putomis priemo- B+F
nés [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/18,
— IMO MSC.1/Circ.1431.
MED/3.68 Tipo patvirtinimo reikalavimai ISO 15371:2009. B+D 2018 4 30
Laivo virtuvés traukos kanale su- | — SOLAS 74 Reg. II-2/9. B+E (1)
montuoty stacionariyjy gaisro ge- B+F
sinimo sistemy sudedamosios da- | Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lys lavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I1-2/9.
MED/3.68 Tipo patvirtinimo reikalavimai ISO 15371:2015. B+D 2017 3 16
Laivo virtuvés traukos kanale su- | — SOLAS 74 Reg. II-2/9. B+E
montuoty stacionariyjy gaisro ge- B+F
sinimo sistemy sudedamosios da- | Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lys lavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.
MED/3.69 Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO MSC.1/Circ.1472. B+D 2017 3 16
Mobilusis vandens matuoklis lai- | — SOLAS 74 Reg.II-2/10. B+E
vuose, pastatytuose pradedant B+F
nuo 2016 m. sausio 1 d., kurie | Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
suprojektuoti plukdyti penkiais ir | lavimai
daugiau aqk§tq sustatytus kontvei- — SOLAS 74 Reg.1-2/10,
nerius atvirame denyje arba Ze-
miau jo — IMO MSC.1/Circ.1472.
(naujas punktas, jtrauktas Komisi-
jos igyvendinimo reglamentu (ES)
2017/306)
MED/3.69 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1472. B+D
Mobilusis vandens matuoklis lai- | _ ¢ A5 74 Reg.11-2/10. B+E
vuose, pastatytuose pradedant B+F

nuo 2016 m. sausio 1 d., kurie
suprojektuoti plukdyti penkiais ir
daugiau auksty sustatytus kontei-
nerius atvirame denyje arba Ze-
miau jo
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[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg.II-2/10,

— SOLAS 74 RegII-2/19,

— IMO MSC.1/Circ.1472,

— IMO MSC.1/Circ.1550.
MED/3.70 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 694 (2014). B+D 2017 3 16
Gaisro gesinimo Zarnos: — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, B+E
(pusiau standZios Zarnos staciona- | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
riosioms sistemoms) — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
fﬁiug}‘éﬁﬁﬁﬁ%ﬁﬁi ri(t’l“éss‘) — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
2017/306)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.70 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 694 (2014). B+D
Gaisro gesinimo Zarnos: — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, B+E
(pusiau standZios Zarnos staciona- | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

riosioms sistemoms)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
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MED/3.71 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 671-2:2012. B+D 2017 3 16
Stacionariosios gaisro gesinimo | — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
Zarny sistemos: — SOLAS 74 Reg. X[3. B+F
B gi:,l;ﬁioﬁfrf? Zflisig gé;ﬁ;ﬁ; [repgiqio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

yarna lavimai
(naujas punktas, jtrauktas Komisi- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
jos igyvendinimo reglamentu (ES) | — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
2017/306) — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.71 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 671-2:2012. B+D
Stacionariosios gaisro gesinimo | — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
Zarny sistemos: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

— Zarny sistemos su ploksciai
suvyniojama gaisro gesinimo
Zarna

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.

. Navigacijos jranga

4 skirsniui taikomos pastabos. Navigacijos jranga.

2 skiltis. Visai navigacijos jrangai, jei taikytina, galioja Rezoliucija A.1021(26) ir Rezoliucija MSC.302(87), nes jose atitinkamai daroma nuoroda i ,Ispéjimy ir indikatoriy kodeksa*,
2009 m., (Code on alerts and indicators) ir i ,Tiltelio jspéjimo valdymo charakteristiky standarty priémima*“ (Adoption of performance standards for bridge alert management).

Numeris ir punkto pavadinimas 1974 m. SOLAS taisyklés su pakeitimais ir, kai taikoma, Bandvmo standartai Atitikties verti- | Pirmas patei- 'ni’zsnktzti'rrlliis
$1rp pavadi susijusios IMO rezoliucijos ir aplinkras¢iai ym nimo moduliai | kimas rinkai | ! laivvel
1 2 3 4 5 6
MED/4.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 150 1069:1973, B+D
Magnetinis kompasas — SOLAS 74 Reg. V/18 — 180 25862:2009, B+E
A klasés laivuose — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3. ’
74 Reg. X] klaidy iStaisymg Nr. 1 (2008), G

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
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— IMO Res.A.382(X), arba

— IMO Res.A.694(17), — 1SO 1069:1973,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — 1SO 25862:2009,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945

— IMO Res.MSC.302(87). klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008).
MED/4.2 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 22090-2:2014, B+D 2019 8 31
Laivo kurso siystuvas THD (mag- | — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+E 0
netinis metodas) — SOLAS 74 Reg. V/19, klaidy iStaisymg Nr. 1 (2008), B+F

— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN'61162 serija: G

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

SOLAS 74 Reg. V/19,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.116(73),

IMO Res.MSC.191(79),

IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1 (2011),
EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014

arba

— ISO 22090-2:2014,

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
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MED/4.2 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 22090-2:2014, B+D 2018 6 19
Laivo kurso siystuvas THD (mag- | — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+E
netinis metodas) — SOLAS 74 Reg. V/19, klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008), B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 serija: G
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-1 (2016),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-2 (1998),
EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- +A2(2014),
lavimai EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— SOLAS 74 Reg. V/19, — EN 62288:2014
— IMO Res.A.694(17), arba
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | 150 22090-2:2014,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, — IEC 60945 (2002), jskaitant [EC 60945
— IMO Res.MSC.116(73), klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO ResMSC.191(79), — IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.302(87). IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.3 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 8728:2014, B+D 2017 3 16 2019 8 31
Girokompasas — SOLAS 74 Reg. V/18. igidzoig;?syﬁg(ﬁi 115(1(2?(?;;] [EC 60945 ELE: )
— EN 61162 serija: G

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.424(XI),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1 (2011),

EN 61162-2 (1998),

EN 61162-3 (2008),

EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014
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arba
— ISO 8728:2014,

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
[EC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).

MED/4.3

Girokompasas

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. V/18.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.424(XI),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.302(87).

— IS0 8728:2014,

— EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— EN 61162 serija:
EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 62288:2014
arba
— ISO 8728:2014,

— IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
[EC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),

— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).

B+D
B+E
B+F

2018 6 19
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2 3 4 5 6
MED/4.6 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN ISO 9875:2001, jskaitant ISO techninj B+D 2019 8 31
Echolotai — SOLAS 74 Reg. V/18, Klaidy iStaisyma Nr. 1:2006, B+E )
- — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 .\
SOLAS 74 Reg. X[3, q klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), BrF
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — EN 61162 serija: G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-1 (2011),
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-2 (1998),
lavimai EN 61162-3 (2008),
— SOLAS 74 Reg. V/19, EN 61162-450 (2011),
— IMO Res.A.224(VII), —_ EN 62288:2014
— IMO Res.A.694(17), b
arba
— IMO ResMSC.36(63)(1994 HSC Code) 13, | __ 15 9875:2000, jskaitant ISO techninj
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, klaidy iStaisymg Nr. 1:2006,
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO Res:MSC.74(69) 4 priedas, Klaidy istaisyma Nr. 1 (2008)
— IMO Res.MSC.302(87). — IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.6 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN.ISOW98.75:2001, jskaitant ISO techninj B+D 2018 6 19
Echolotai klaidy iStaisyma Nr. 1:2006, B+E
— SOLAS 74 Reg. V/18, L
— EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3, klaidy istaisyma Nr. 1 (2008), .

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.224(VI]),

— EN 61162 serija:
EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 62288:2014
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— IMO Res.A.694(17), arba
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — ISO 9875:2000, jskaitant ISO techninj
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, klaidy iStaisymg Nr. 1:2006,
— IMO Res.MSC.191(79), T dg?ggiyﬁg(@’ lis(lz‘gf)agf IEC 60945
— IMO Res.MSC.74(69) 4 priedas, — IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.302(87). IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07)
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— 1EC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.7 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2019 8 31
Grei¢io ir atstumo matuokliai | — SOLAS 74 Reg. V/18, klaidy istaisymg Nr. 1 (2008), B+E 0
(SDME) — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61023:2007, B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — EN 61162 serija: G

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

SOLAS 74 Reg. V/19,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.A.824(19),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.191(79),

IMO Res.MSC.302(87).

= =

EN 61162-1 (2011),
EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014,
arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61023 (2007),

— IEC 61162 serija:
[EC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
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MED/4.7 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
GreiGio ir atstumo matuokliai | — SOLAS 74 Reg. V/18, Klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E
(SDME) — SOLAS 74 Reg. X3, — EN 61023:2007, B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — EN 61162 serija: G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
lavimai +A2(2014),
— SOLAS 74 Reg. V/19, EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— IMO Res.A.694(17), — EN 62288:2014
— IMO Res.A.824(19), arba
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, klaidy istaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 61023 (2007),
— IMO Res.MSC.302(87). — IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.9 Tipo patvirtinimo reikalavimai _ llillji d?g;lyﬁg%} lis(kz%?g)t IEC 60945 B+D 2019 8 31
‘Sliqmo kampinio grei¢io rodytu- | __ SOLAS 74 Reg. V/18, BN 61162 ser i:l; 0
— SOLAS 74 Reg. X/3, EN 61162-1 (2011), -

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

SOLAS 74 Reg. V/19,
IMO Res.A.526(13),

EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),

— ISO 20672:2007, jskaitant 1 klaidy istai-
symga (2008),

— EN 62288:2014
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1 2 3 4 5
— IMO Res.A.694(17), arba
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO ResMSC.191(79), — IEC 61162 serija:
— IMO Res MSC.302(87). IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
ISO 20672:2007, jskaitant 1 klaidy istai-
syma (2008),
IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.9 Tipo patvirtinimo reikalavimai E\I'd6024§ (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
Sukimo kampinio greiio rodytu- | __ ¢ A5 74 Re V/18 aidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E
vas SoLAS & . EN 61162 serija: BeE
— SOLAS 74 Reg. X/3, EN 61162-1 (2016), G

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

SOLAS 74 Reg. V|19,
IMO Res.A.526(13),

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.191(79
IMO Res.MSC.302(87

’

)
)

EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),

ISO 20672:2007, jskaitant 1 klaidy istai-
symga (2008),

+A1(2010)

— EN 62288:2014
arba
— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945

klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:

IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
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1 2 3 4 6
— 1SO 20672:2007, jskaitant 1 klaidy istai-
syma (2008),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
Punktas MED/4.10 ,Pelengatorius” specialiai paliktas tuicias.
Punktas MED/4.11. Punktas ,Jranga ,Loran* specialiai paliktas tusCias.
Punktas MED[4.12 ,Iranga ,Chaika““ specialiai paliktas tus¢ias.
Punktas MED/4.13 ,Radionavigaciné jranga ,Decca Navigator* specialiai paliktas tuscias.
MED/4.14 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2019 8 31
GPS jranga — SOLAS 74 Reg. V/18, Klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E 0
— SOLAS 74 Reg. X3, — EN'61108-1:2003, B+F
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — EN 61162 serija: G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-
— IMO Res.MSC.97(73)-
— IMO Res.MSC.112(73),
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.302(87).

(1994 HSC Code) 13,
(2000 HSC Code) 13,

EN 61162-1 (2011),
EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014
arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61108-1, 2.0 leid. (2003),
— I[EC 61162 serija:
IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
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MED/4.14 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
GPS jranga — SOLAS 74 Reg. V18, Klaidy istaisyma Nr. 1 (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN'61108-1:2003, B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 61162 serija: G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
lavimai +A2(2014),
— SOLAS 74 Reg. V/19, EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— IMO Res.A.694(17), — EN 62288:2014
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, arba
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO RCS.MSC.112(73), klaldl} i§taisqu Nr. 1 (2008),
— IMO ResMSC.191(79), — IEC 61108-1, 2.0 leid. (2003),
— IMO Res.MSC.302(87). — IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.15 Tipo patvirtinimo reikalavimai T EIN' d60.?4$ (2002), 1isk2aitant [EC 60945 B+D 2019 8 31
GLONASS jranga — SOLAS 74 Reg. V/18 aidy iStaisymg Nr. 1 (2008), B+E 0
& YIRS — EN 61108-2:1998, B
— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN 61162 serija: c

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

SOLAS 74 Reg. V/19,
IMO Res.A.694(17),

EN 61162-1 (2011),

EN 61162-2 (1998),

EN 61162-3 (2008),

EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014
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1 2 3 4 5
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | arba
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO ResMSC.113(73), klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),
MO ResMSC.191(79). — IEC 61108-2, 1.0 leid. (1998),
— IMO Res.MSC.302(87). — IEC 61162 serija:
[EC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.15 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
GLONASS jranga — SOLAS 74 Reg. V/18, Klaidy istaisyma Nr. 1 (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN61108-2:1998, B+F
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — EN 61162 serija: G

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

SOLAS 74 Reg. V/19,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.113(73),

IMO Res.MSC.191(79),

IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 62288:2014
arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61108-2, 1.0 leid. (1998),
— IEC 61162 serija:

IEC 61162-1 (2016),

[EC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),

— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
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1 2 3 4 5 6
MED/4.16 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 11674:2006, B+D 2019 8 31
Laivo krypties kontrolés sistema | — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+E 1)
(HCS) klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008), B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- | EN 61162 serija: G
lavimai EN 61162-1 (2011),
— SOLAS 74 Reg. V/18, EN 61162-2 (1998),
— SOLAS 74 Reg. V[19, EN 61162-3 (2008),
— IMO Res.A.342(IX), EN 61162-450 (2011),
— IMO Res.A.694(17), — EN 62288:2014
— IMO Res.MSC.191(79), arba
— IMO Res.MSC.64(67) 3 priedas, — 1SO 11674:2006,
— IMO Res.MSC.302(87). — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IEC 61162 serija:
[EC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.16 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 11674:2006, B+D 2018 6 19
%:Iigg) krypties kontrolés sistema | _ ¢y ag 74 Reg. V/18. — E]I:idioizégsyﬁgol\% 1is(k2%t(§lg)t, IEC 60945 E:l;:
— EN 61162 serija: G

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. V[18,
— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.342(IX),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.191(79),

EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 62288:2014
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1 2 3 4
— IMO Res.MSC.64(67) 3 priedas, arba
— IMO Res.MSC.302(87). — ISO 11674:2006,
— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
Punktas MED/4.17 ,Mechaninis locmano keltuvas perkeltas { MED/1.40.
MED/4.18 Tipo patvirtinimo reikalavimai — E]N'd60'?4$ (2001\?), liSkzaéthgt [EC 60945 B+D
Paiekos ir gelbéjimo buvimo vie- | ¢ A5 74 Re 111/4 aidy istaisyma Nr. 1 { ) B+E
tos fiksavimo jtaisai (SRLD): & ’ — EN 61097-1:2007 B+F
o — SOLAS 74 Reg. IV/14,
9 GHz paieskos ir gelbéjimo ra- arba G

daro atsakiklis (SART)

SOLAS 74 Reg. V/18,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

SOLAS 74 Reg. I11/6,
SOLAS 74 Reg. IV/7,
SOLAS 74 Reg. 11|26,
IMO Res.A.530(13),
IMO Res.A.802(19),
IMO Res.A.694(17)

)

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61097-1 (2007).
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2 3 4 6
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— ITU-R M.628-5 (03/2012),
— IMO Res.MSC.302(87).
Punktas MED/4.19 ,Radiolokaciné greitaeigiy laivy jranga“ perkeltas { MED [4.37.
MED/4.20 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2019 8 31
Aksiometras — SOLAS 74 Reg. V/18, Klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E 0
— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN61162 serija: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-1 (2011), G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-
— IMO Res.MSC.97(73)-
— IMO Res.MSC.191(79
— IMO Res.MSC.302(87

(1994 HSC Code) 13,
(2000 HSC Code) 13,
)
)

)
EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014,
— ISO 20673:2007
arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— ISO 20673:2007.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.20 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
Aksiometras — SOLAS 74 Reg. V/18, Klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN'61162 serija: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-1 (2016), G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-2 (1998),
EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- +A2(2014),
lavimai EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— SOLAS 74 Reg. V[19, — EN 62288:2014,
— IMO Res.A.694(17), — 1SO 20673:2007
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, arba
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.191(79), klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.302(87). — IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— 1SO 20673:2007.
MED/4.21 Tipo patvirtinimo reikalavimai — E]N'déo'?4$ (2002), liskzaitant IEC 60945 B+D 2018 3 15
Laivasraig¢io stkiy daznio rody- | __ aidy istaisyma Nr. 1 (2008), B+E 0
SOLAS 74 Reg. V/18, )
tuvas (tachometras) — EN 61162 serija, B+F
— SOLAS 74 Reg. XJ3, — IEC 62288 2.0 leid. (2014-07), C

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),

— ISO 22554:2007
arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija,
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, — 1SO 22554:2007.
— IMO Res.MSC.191(79).
MED/4.21 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), ijskaitant [EC 60945 B+D 2017 3 16 2019 8 31
Laivasraigéio sikiy daZnio rody- | — SOLAS 74 Reg. V/18, Klaidy istaisyma Nr. 1 (2008), B+E )
tuvas (tachometras) — SOLAS 74 Reg. X[3, — EN 61162 serija: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-1 (2011), G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-450 (2011),
lavimai — EN 62288:2014,
— SOLAS 74 Reg. V[19, —1SO 22554:2015
— IMO Res.A.694(17), atba
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | _ 15 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, klaidy istaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.302(87). IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
[EC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— 1SO 22554:2015.
MED/4.21 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
Laivasraig¢io stikiy daznio rody- | — SOLAS 74 Reg. V/18, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E
tuvas (tachometras) — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 serija: B+F
EN 61162-1 (2016), G

EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),

(2008)  +A1(2010)
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1 2 3 4 6
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — EN 62288:2014,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. — 1SO 22554:2015
arba
Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- | __ [gc 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
lavimai klaidy istaisyma Nr. 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. V|19, — IEC 61162 serija:
— IMO Res.A.694(17), IEC 61162-1 (2016),
— IMO RCS.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
— IMO ResMSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
— IMO Res.MSC.191(79), timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
— IMO Res.MSC.302(87). 1.0 leid. (2014-07),
[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— ISO 22554:2015.
MED/4.22 Tipo patvirtinimo reikalavimai — Elljidéoigfa?s 2121001\?1)., f%%ﬁ)ag)t [EC 60945 B+D 2019 8 31
Tangazo rodytuvas — SOLAS 74 Reg. V/18, @ pranyma A ’ B+E )
— EN 61162 serija: B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3, EN 61162-1 (2011), c

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.36(63)-
— IMO Res.MSC.97(73)-
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.302(87).

(1994 HSC Code) 13,
(2000 HSC Code) 13,

)
EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014,
— ISO 22555:2007
arba

— IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
[EC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
[EC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
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1 2 3 4 5
— ISO 22555:2007,
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.22 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
TangaZo rodytuvas — SOLAS 74 Reg. V[18, Klaidy istaisyma Nr. 1 (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 serija: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-1 (2016), G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-2 (1998),
EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
+A2(2014),
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
favimai — EN 62288:2014,
— SOLAS 74 Reg. V19, — 15O 22555:2007
— IMO Res.A.694(17),
arba
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, —IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.302(87). IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— ISO 22555:2007,
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.23 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1501069:1973, B+D
Gellpéjirlr{losi .Valéig ir 'g'elb];éjili?o — SOLAS 74 Reg. 11I/4, — 1SO 25862:2009, B+E
valdiy (kateriy) magnetinis B Kla- | SOLAS 74 Reg, X/3 — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+F
sés kompasas g Al> klaidy istaisyma Nr. 1 (2008). c

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
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[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) IV,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 1

)

3.

Punktas MED[4.24 , Automatiné radiolokaciné kurso Zyméjimo priemoné (ARPA)“ perkeltas | MED/4.37.

Punktas MED[4.25 , Automatinis laivo kelio sekimo jrenginys (ATA)“ perkeltas { MED/4.35.

Punktas MED[4.26 ,Greitaeigiy laivy automatinis laivo kelio sekimo jrenginys (ATA)“ perkeltas { MED/4.38.

Punktas MED[4.27 ,Elektroninis kurso braiZytuvas“ perkeltas { MED[4.36.

Punktas MED/4.28 ,Kompleksiné tiltelio sistema“ perkeltas | MED/4.30.

— EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— EN 61162 serija:
EN 61162-1 (2011),
EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),
— EN 61996-1:2013, jskaitant IEC 61996-1

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- klaidy iStaisyma Nr. 1 (2014),
lavimai — EN 62288:2014

— SOLAS 74 Reg. V|20,
— IMO Res.A.694(17),

MED/4.29 Tipo patvirtinimo reikalavimai

Reiso duomeny rasytuvas (VDR) | __ SOLAS 74 Reg. V|18,

— SOLAS 74 Reg. V|20,

— SOLAS 74 Reg. X[3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

B+D
B+E
B+F
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1994 HSC Code) 13,

IMO Res.MSC.36(63)-(
-(2000 HSC Code) 13,

IMO Res.MSC.97(73)
IMO Res.MSC.191(79),
IMO Res.MSC.302(87),
IMO Res.MSC.333(90).

arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),

— IEC 61996-1 2.0 leid. (2013-05), jskaitant
[EC 61996-1 klaidy iStaisyma Nr. 1
(2014),

— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).

MED/4.29
Reiso duomeny rasytuvas (VDR)

Tipo patvirtinimo reikalavimai

SOLAS 74 Reg. V|18,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

SOLAS 74 Reg. V|20,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.191(79),

IMO Res.MSC.302(87),

IMO Res.MSC.333(90).

— EN 60945 (2002), iskaitant [EC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— EN 61162 serija:
EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),

— EN 61996-1:2013, jskaitant IEC 61996-1
klaidy iStaisymg Nr. 1 (2014),

— EN 62288:2014
arba

— IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
[EC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

+A1(2010)

B+D
B+E
B+F

2018 6 19
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1 2 3 4 5 6
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— IEC 61996-1 2.0 leid (2013-05), jskaitant
[EC 61996-1 Kklaidy iStaisyma Nr. 1
(2014),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.30 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2017 316 | 2019 8 31
Dubliuotoji elektroniniy jarlapiy | — SOLAS 74 Reg. V/18, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E (0
rodymo ir informavimo sistema | __ ¢ A5 74 Re X/3 — EN 61162 serija: B+F
(ECDIS) ir rastriniy jorlapiy ro- & A2 EN 61162-1 (2011
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, ’ G

dymo sistema (RCDS)

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.232(82),

— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO SN.1/Circ.266.

[Dubliuotoji ECDIS ir RCDS taikomos tik tada, kai
Sios funkcijos jtrauktos | ECDIS. Modulio B sertifi-
kate nurodoma, ar $ios funkcijos buvo isbandytos.]

)
EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),
— EN 61174:2015,
— EN 62288:2014
arba

— IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
[EC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 61174 4.0 leid. (2015),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
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1 2 3 4 5 6
MED/4.30 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
Dubliuotoji elektroniniy jrlapiy | — SOLAS 74 Reg. V/18, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), BAE
rodymo ir infor.mavip_qo sistema | __ g1 AS 74 Reg. V)27, — EN 61162 serija: B+F
(ECDIS) ir rastriniy jarlapiy ro- EN 61162-1 (2016)
dymo sistema (RCDS) — SOLAS 74 Reg. X3, : G
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-2 (1998),
- ) EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. TA20014)
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
lavimai — EN 61174:2015,
— SOLAS 74 Reg. V[19, — EN 62288:2014
— IMO Res.A.694(17), arba
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, Klaidy taisyma Nr. 1(2008),
— IMO ResMSC.191(79), — [EC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.232(82), [EC 61162-1 (2016.)’
MO ResMSC.302(87), IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
. IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
— IMO MSC.1/Circ.1503. Rev.1. timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
[Dubliuotoji ECDIS ir RCDS taikomos tik tada, kai 1.0 leid. (2014-07),
Jios funkdljos jrauktos | ECDIS. Modulio B jemf‘i [EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
ate nurodoma, ar $ios funkcijos buvo isbandytos. Keitimu Nr. 1 (2016),
— IEC 61174 4.0 leid. (2015),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.31 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 16328:2014, B+D 2019 8 31
Greitaeigiy laivy girokompasas — SOLAS 74 Reg. X3, — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+E (0
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, )
— EN 61162 serija: G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.821(19),

EN 61162-1 (2011),

EN 61162-2 (1998),

EN 61162-3 (2008),

EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014
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1 2 3 4 5
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, arba
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, — SO 16328:2014,
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.302(87), klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO MSC.1/Circ.1349. — IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.31 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 16328:2014, B+D 2018 6 19
Greitaeigiy laivy girokompasas — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+E
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. — EN 61162 serija: G

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.821(19),
— IMO Res.MSC.36(63
— IMO Res.MSC.97(73
— IMO Res.MSC.191(79)
— IMO Res.MSC.302(87)
— IMO MSC.1/Circ.1349.

)-(1994 HSC Code) 13,
)-(2000 HSC Code) 13,

)

EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 62288:2014
arba
— ISO 16328:2014,

— IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
[EC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),

— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
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1 2 3 4 5 6
MED/4.32 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2019 8 31
Universaliosios automatinés atpa- | — SOLAS 74 Reg. V/18, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E 0
Zinimo sistemos (AIS) jranga — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 serija: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-1 (2011), G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-450 (2011),
lavimai — EN 61993-2:2013,
— SOLAS 74 Reg. V[19, — EN 62288:2014
— IMO Res.A.694(17), arba
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO ResMSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13|  Klaidy istaisyma Nr. 1 (2008),
IMO Res.MSC.74(69), — IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.191(79), IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
— ITU-RM-1371-5 (02-2014). Pastaba. ITU-RM IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
}1{3711\'455 C(024;260914) .tlfllfor.nas.tlk remiantis IMO IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
€s. 74(69) reikalavimais. timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 61993-2 (2012),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.32 Tipo patvirtinimo reikalavimai o EIN' d60.?4$ (20013)’ lislzaét(e)lg) ¢ [EC 60945 B+D 2018 619
Universaliosios automatinés atpa- | SOLAS 74 Reg. V/18 aidy istaisyma Nr. 1 { ) B+E
Zinimo sistemos (AIS) jranga A & ’ — EN 61162 serija: B+F
— L 4 Reg. X3,
SOLAS 74 Reg. X[3 EN 61162-1 (2016), c

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

SOLAS 74 Reg. V/19,
IMO Res.A.694(17),

EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 61993-2:2013,
— EN 62288:2014

(2008)  +A1(2010)

0¢ S 810¢C

(1T ]

s£upro] sisnpenyjo sogunfes sodoing

LTT)€€T T



2

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.74(69),

IMO Res.MSC.191(79),

ITU-RM-1371-5 (02-2014). Pastaba. ITU-RM
1371-5 (02-2014) taikomas tik remiantis IMO
Res. MSC.74(69) reikalavimais.

arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),

— IEC 61993-2 (2012),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).

MED/4.33

Laivo kelio kontrolés sistema (vei-
kianti esant nuo minimalaus ma-
nevrinio iki 30 mazgy laivo grei-
Ciui)

Tipo patvirtinimo reikalavimai

SOLAS 74 Reg. V/18.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

SOLAS 74 Reg. V/19,
IMO Res.A.694(17),
IMO Res.MSC.74(69),
IMO Res.MSC.191(79),
IMO Res.MSC.302(87).

— EN 61162 serija:
EN 61162-1 (2011),
EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),

— EN 60945 (2002), jskaitant [EC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— EN 62065 (2014),
— EN 62288:2014
arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
[EC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
[EC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62065 2.0 leid. (2014-02),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).

B+D
B+E
B+F

2019 8 31
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MED/4.33 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 61162 serija: B+D 2018 6 19
Laivo kelio kontrolés sistema (vei- | — SOLAS 74 Reg. V/18. EN 61162-1 (2016), B+E
kiant.i esant nuo minimal'aus ma- EN 61162-2 (1998), B+F
nevrinio iki 30 mazgy laivo grei- . “imo i veiki harakteristiku reik
Ciui) [repglqlo turejimo 1r velkimo charakteristiky reika- EN 61162-3 (2008) +A1(2010) G
lavimai +A2(2014),
— SOLAS 74 Reg. V/19, EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— IMO Res.A.694(17), — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.74(69), klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.191(79), — EN 62065 (2014),
— IMO Res.MSC.302(87). — EN 62288:2014
arba
— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— IEC 62065 2.0 leid. (2014-02),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.34 Tipo patvirtinimo reikalavimai o IEIN' d60.?4? (20013)’ lisg%glg ¢ IEC 60945 B+D 2019 8 31
CAT 1 radiolokaciné jranga L aidy iStaisyma Nr. 1 ( ). B+E 0
SOLAS 74 Reg. V/18. )
— EN 61162 serija: B+F
EN 61162-1 (2011), G

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.278(VII),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.191(79),

)
EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013
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IMO Res.MSC.192(79),
IMO Res.MSC.302(87),
ITU-R M.1177-4 (04/11).

arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— IEC 62388 2.0 leid. (2013-06).

MED/4.34
CAT 1 radiolokaciné jranga

Tipo patvirtinimo reikalavimai

SOLAS 74 Reg. V/18.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

SOLAS 74 Reg. V/19,
IMO Res.A.278(V1II),
IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.191(79),
IMO Res.MSC.192(79),
IMO Res.MSC.302(87),
ITU-R M.1177-4 (04/11).

— EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— EN 61162 serija:
EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013
arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),

— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— IEC 62388 2.0 leid. (2013-06).

+A1(2010)

B+D
B+E
B+F

2018 6 19
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MED/4.35 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2019 8 31
CAT 2 radiolokaciné jranga — SOLAS 74 Reg. V/18. Klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E )
— EN 61162 serija: B+E
Irenginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-1 (2011),
lavimai G
— SOLAS 74 Reg. V/19 EN 61162-2 (1998),
— IMO Res.A.278(VIII), EN 61162-3 (2008),
— IMO Res.A.694(17) EN 61162-450 (2011),
— IMO Res.MSC.191(79), — EN 62388:2013,
— IMO Res.MSC.192(79), AR L
— IMO Res.MSC.302(87), arba
B — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
ITU-R M.1177-4 (04/11). klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62388 2.0 leid. (2013-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.35 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
CAT 2 radiolokaciné jranga _ klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E
SOLAS 74 Reg. V/18. |
— EN 61162 serija:
B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-1 (2016), G

lavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.278(VIII),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),
— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 62388:2013,
— EN 62288:2014
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arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),

— IEC 62388 2.0 leid. (2013-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).

MED/4.36
CAT 3 radiolokaciné jranga

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. V/18.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.278(VIII),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),
— ITU-R M.1177-4 (04/11).

— EN 60945 (2002), iskaitant [EC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— EN 61162 serija:
EN 61162-1 (2011),
EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
[EC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
[EC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— IEC 62388 2.0 leid. (2013-06).

B+D
B+E
B+F
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MED/4.36 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
CAT 3 radiolokaciné jranga — SOLAS 74 Reg. V/18. Klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E
— EN 61162 serija: B+E
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-1 (2016), G
lavimai EN 61162-2 (1998),
— SOLAS 74 Reg. V/[19, EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
— IMO Res.A.278(VIII), +A2(2014),
— IMO Res.A.694(17), EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— IMO Res.MSC.191(79), — EN 62288:2014,
— IMO Res.MSC.192(79), — EN 62388:2013
— IMO Res.MSC.302(87), arba
— ITU-R M.1177-4 (04/11). — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1 (2008),
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— IEC 62388 2.0 leid. (2013-06).
MED/4.37 Tipo patvirtinimo reikalavimai o IEIN' d60.?4? (20013)’ lisg%glg ¢ IEC 60945 B+D 2019 8 31
Greitaeigiy laivy radiolokaciné | _ SOLAS 74 Reg. X/3 aidy iStaisyma Nr. 1 ( ). B+E 0
jranga (CAT 1H ir CAT 2H) g'é p ’ g — EN 61162 serija: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-1 (2011), i

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— IMO Res.A.278(VIII),
— IMO Res.A.694(17),

)
EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013
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1 2 3 4 5
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | arba
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO ResMSC.191(79), klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.192(79), — IEC 61162 serija:
_ IMO ResMSC.302(87) IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
 MSC.1/Circ.1349 IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
— ITIL : IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
[TU-R M.1177-4 (04]11). timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— IEC 62388 2.0 leid. (2013-06).
MED/4.37 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
Greitacigiy laivy  radiolokaciné | — SOLAS 74 Reg. X3, Klaidy istaisyma Nr. 1 (2008), B+E
ranga (CAT 1H ir CAT 2H) — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — EN 61162 serija: B+F
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-1 (2016), G

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— IMO Res.A.278(VII),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO ResMSC.192(79),

— IMO Res.MSC.302(87),

— MSC.1/Circ.1349,

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013
arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
[EC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),

— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— IEC 62388 2.0 leid. (2013-06).

+A1(2010)
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MED/4.38a Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2019 8 31
Radiolokaciné jranga su jrlapiy | — SOLAS 74 Reg. X/3, Klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), BAE 0
funkcija, . y: — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13 — EN 61162 serfja: B+F
CATIC — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13 EN 61162-1 (2011), G
EN 61162-2 (1998),
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-3 (2008),
lavimai EN 61162-450 (2011),
— IMO Res.A.278(VII), — EN 62288:2014,
— IMO Res.A.694(17), — EN 62388:2013
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, arba
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO ResMSC.191(79), klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO ResMSC.192(79), — IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.302(87) IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
TR M.1177-4 (04]11), IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— 1EC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— IEC 62388 2.0 leid. (2013-06).
MED/4.38a Tipo patvirtinimo reikalavimai o EIN' d60.?4$ (20013)’ lislzaét(e)lg) ¢ [EC 60945 B+D 2018 619
Radiolokaciné jranga su jurlapiy | aidy istaisyma Nr. 1 { ) B+E
I SOLAS 74 Reg. X/3, )
funkcija, t. y.: 606 q — EN 61162 serija: B+F
— IMO Res. . -(1994 H 13,
CAT 1C O ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13 EN 61162-1 (2016), c

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— IMO Res.A.278(VIII),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13

EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013

(2008)  +A1(2010)
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— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 1 arba
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
— IMO ResMSC.192(79), klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),
— IMO ResMSC.302(87), — IEC 61162 serija:
— ITUR M.1177-4 (04/11). [EC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— IEC 62388 2.0 leid. (2013-06).
MED/4.38b Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2019 8 31
Radiolokaciné jranga su jurlapiy | — SOLAS 74 Reg. X/3, Klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E )
funkeija, t. y.: — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 61162 serija: B+F
CAT 2C — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13 EN 61162-1 (2011), G

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

IMO Res.A.278(V1II),

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 1
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 1
IMO Res.MSC.191(79)
IMO Res.MSC.192(79),
IMO Res.MSC.302(87),
ITU-R M.1177-4 (04/11).

’

EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
[EC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
[EC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— IEC 62388 2.0 leid. (2013-06).
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MED/4.38b Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
Radiolokaciné jranga su jrlapiy | — SOLAS 74 Reg. X/3, Klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), BAE
funkcija, t. y.: — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13 — EN 61162 serfja: B+F
CAT 2€ — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13 EN 61162-1 (2016), G
EN 61162-2 (1998),
[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky reika- EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
lavimai +A2(2014),
— IMO Res.A.278(V1II), EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— IMO Res.A.694(17), — EN 62288:2014,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 1 — EN 62388:2013
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 1 arba
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.192(79), klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.302(87), — IEC 61162 serija:
— ITU-R M.1177-4 (04/11). [EC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— IEC 62388 2.0 leid. (2013-06).
MED/4.38¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — E]N~d6024$ (2002), 1isk2aitant [EC 60945 B+D 2019 8 31
Greitacigiuose laivuose naudo- | aidy istaisyma Nr. 1 (2008), B+E 0
) . L - SOLAS 74 Reg. X/3, .
jama radiolokaciné jranga su jir- IMO Res MSC 36(63)(1994 HSC Code) 13 — EN 61162 serija: B+F
lapiy funkcija, t. y.: — es.MSC.36(63)~( ode) EN 61162-1 (2011), c

CAT 1HC

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— IMO Res.A.278(VIII),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13

EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013
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1 2 3 4 5
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, arba
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
— IMO ResMSC.192(79), klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),
— ITUR M.1177-4 (04/11), — IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.302(87) [EC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
. IMO MSC.1/Circ.1349 IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— IEC 62388 2.0 leid. (2013-06).
MED/4.38c Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
Greitaeigiuose laivuose naudo- | — SOLAS 74 Reg. X/3, Klaidy istaisyma Nr. 1 (2008), B+E
jama radiolokaciné jranga su jir- | _ o Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13 — EN 61162 serija: B+F
lapiy funkcija, t. y.: ’ EN 61162-1 (2016)
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. , G

CAT 1HC

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— IMO Res.A.278(VIII),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.192(79),

— ITU-R M.1177-4 (04/11),

— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013
arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
[EC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),

— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— IEC 62388 2.0 leid. (2013-06).

+A1(2010)
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MED/4.38d Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2019 8 31
Greitaeigiuose laivuose naudo- | — SOLAS 74 Reg. X3, Klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E 1)
jama radioll(.)kaciné franga su jir- | _ vio Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — EN 61162 serija: B+F
lapiy funkcija, t. y.: EN 61162-1 (2011)
CAT 2HC — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. ; G
EN 61162-2 (1998),
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-3 (2008),
lavimai EN 61162-450 (2011),
— IMO Res.A.278(VIII), — EN 62288:2014,
— IMO Res.A.694(17), — IEC 62388 2.0 leid. (2013-06)
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, arba
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
— IMO ResMSC.191(79), klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO ResMSC.192(79), — IEC 61162 serija:
— IMO ResMSC.302(87) IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
_ IMO MSC.1/Circ.1349 IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
L _ IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
[TU-R M.1177-4 (04]11). timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— EN 62388:2013.
MED/4.38d Tipo patvirtinimo reikalavimai o EIN' d60.?4$ (20013)’ lislzaét(e)lg) ¢ [EC 60945 B+D 2018 619
Greitaeigiuose laivuose naudo- | aidy istaisyma Nr. 1 { ) B+E
) . L - SOLAS 74 Reg. X/3, .
jama radiolokaciné jranga su jir- IMO Res MSC. 36(631-(1994 HSC Code) 13 — EN 61162 serija: B+F
lapiy funkcija, t. y.: — es.MSC.36(63)-( ode) 13, EN 61162-1 (2016), c

CAT 2HC

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— IMO Res.A.278(VIII),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 62288:2014,
— IEC 62388 2.0 leid. (2013-06)

(2008)  +A1(2010)
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— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, arba
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
— IMO ResMSC.192(79), klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.302(87), — IEC 61162 serija:
— IMO MSC.1/Circ.1349, IEC 61162-1 (2016),
— ITU-R M.1177-4 (04/11) IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— EN 62388:2013.
MED/4.39 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 8729-1:2010, B+D
Radaro at3vaitas — pasyvusis — SOLAS 74 Reg. V[18, — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+E
— SOLAS 74 Reg. X[3, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, arba G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. — 150 8729-1:2010,
— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008).
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.164(78).
MED/4.40 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 16329:2003, B+D 2019 8 31
Greitaeigiy laivy kurso regulia- | — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+E 1)
vimo sistema klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F
— EN 61162 serija: G

EN 61162-1 (2011),
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-2 (1998),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),
l[repgiqio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- | _ pN 62288:2014
avimai
b
— IMO Res.A.694(17), o iSO 163292003
— IMO Res.A.822(19), - B
MO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13 — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
es.MSC.36(63)-( ode) 13, klaidy istaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO Res:MSC.191(79), [EC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
— IMO Res.MSC.302(87), IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
— IMO MSC.1/Circ.1349. IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— 1EC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.40 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 18O 16329:2003, B+D 2018 6 19
Greitaeigiy laivy kurso regulia- | SOLAS 74 Reg. X/3 — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+E
vimo sistema i klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B4F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, )
— EN 61162 serija: G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.822(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.191(79)
— IMO Res.MSC.302(87)
— IMO MSC.1/Circ.1349.

’

’

EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
EN 62288:2014

+A1(2010)

arba

ISO 16329:2003,

IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1 (2008),

IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
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IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.41 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 22090-3:2014, B+D 2019 8 31
Laivo kurso siystuvas THD (GNSS | — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+E 0
metodas) — SOLAS 74 Reg. X3, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 61162 serija: G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-1 (2011),
EN 61162-2 (1998),
o ' L o . EN 61162-3 (2008),
Eirilr%;lo turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-450 (2011),
— SOLAS 74 Reg. V/19, — EN62288:2014
— IMO Res.A.694(17), arba
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — 15O 22090-3:2014,
— IMO ResMSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | {(Fi; dgoi;‘:issygg(ﬁ’ 115(1;3(%&& [EC 60945
— IMO Res.MSC.116(73), _ IEC 61162 serij:
— IMO Res MSC191(79), IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
— IMO ResMSC.302(87). IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.41 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 22090-3:2014, B+D 2018 6 19
Laivo kurso siystuvas THD (GNSS | — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+E
metodas) — SOLAS 74 Reg. X3, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F
G
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — EN 61162 serija:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- — EN 622882014
lavimai arba
— SOLAS 74 Reg. V/19, — ISO 22090-3:2014,
— IMO Res.A.694(17), — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, Klaidy iStaisymg Nr. 1 (2008),
— IMO ResMSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | oc 01162 serije
— IMO Res.MSC.116(73), IEC 61162-1 (2016),
_ IMO Res MSC191(79), IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
— IMO ResMSC.302(87). — IEC 62288 2.0 leid. (2014-07)
ir, kai taikoma:
EN 61162-3 (2008) +A1(2010)+A2(2014),
EN 61162-450 (2011) +A1(2016)
arba
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakeitimu
1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu 1.0 leid.
(2014-07),
[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pakei-
timu Nr. 1 (2016).
MED/4.42 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 17884:2004, B+D
Greitaeigiy laivy paieskos prozek- | — SOLAS 74 Reg. X3, — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+E
torius — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. arba G

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

— ISO 17884:2004,

— IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008).
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MED/4.43 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 16273:2003, B+D
Greitaeigiy laivy naktinio ma- | — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+E
tymo jranga — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. — EN 62238:2014 G

arba
- | — 150 16273:2003,
};irilf;;lo tur¢jimo ir veikimo charakteristiky reika- | IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),

— IMO Res.A.694(17), — IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.94(72),

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79).
MED/4.44 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2019 8 31
DGPS ir DGLONASS jrangos dife- | — SOLAS 74 Reg. V/18, Klaidy istaisyma Nr. 1 (2008), B+E 0
f;r;lxz radijo Svyturio signaly | __ ¢o1 ag 74 Reg. X3, — IEC 61108-4 (“2004), B+F

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 61162 serija: G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.114(73).

)_
)_

EN 61162-1 (2011),

EN 61162-2 (1998),

EN 61162-3 (2008),

EN 61162-450 (2011)
arba

— IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),

— IEC 61108-4 (2004),

— IEC 61162 serija:
[EC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06).
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MED/4.44 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
DGPS ir DGLONASS jrangos dife- | — SOLAS 74 Reg. V/18, Klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E
rencinis radijo Svyturio signaly | _ ¢ Aq 74 Reg. X/3 — IEC 61108-4 (2004), B+F
imtuvas S .
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 61162 serija: G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
lavimai +A2(2014),
— SOLAS 74 Reg. V[19, EN 61162-450 (2011) +A1(2016)
— IMO Res.A.694(17), arba
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.114(73). — IEC 61108-4 (2004),
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016).
Punktas MED/4.45 ,Jurlapiai laivo radarui“ specialiai paliktas tuscias, nes tam yra MED/4.38.
MED/4.46 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 22090-1:2014, B+D 2019 8 31
Laivo kurso siystuvas THD (giros- | __ SOLAS 74 Reg. V/18, — EN. 6024$ (2002), iskaitant IEC 60945 B+E M
kopo metodas) SOLAS 74 Reo %13 klaidy iStaisymg Nr. 1 (2008), B+F
. 74 Reg. XJ3, — EN 61162 serija: C

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

SOLAS 74 Reg. V/19,
IMO Res.A.694(17),

EN 61162-1 (2011),
EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, arba
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, — SO 22090-1:2014,
— IMO Res.MSC.116(73), — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
— IMO ResMSC.191(79), klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.302(87). — IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.46 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 22090-1:2014, B+D 2018 6 19
Laivo kurso siystuvas THD (giros- | — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+E
kopo metodas) — SOLAS 74 Reg. X3, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — EN 61162 serija: G

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

SOLAS 74 Reg. V/19,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.116(73),

IMO Res.MSC.191(79),

IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 62288:2014
arba
— ISO 22090-1:2014,

— IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
[EC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),

— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
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MED/4.47 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2019 8 31
Supaprastintasis reiso duomeny | — SOLAS 74 Reg. V/20. klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E )
radytuvas (S-VDR) X - — EN 61162 serija: B+F
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai EN 61162-1 (2011), G
— SOLAS 74 Reg. V/ZO, EN 61162-2 (1998),
— IMO Res.A.694(17), EN 61162-3 (2008),
— IMO Res.MSC.163(78), EN 61162-450 (2011),
— IMO Res.MSC.191(79), — EN 61996-2:2008,
— IMO Res.MSC.302(87). — EN62288:2014
arba
— IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 61996-2 (2007),
— 1EC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.47 Tipo patvirtinimo reikalavimai — E]N'déo'?4$ (2002), liskzaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
Supaprastintasis reiso duomeny | __ SOLAS 74 Reg. V/20 aidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E
raytuvas (S-VDR) & VI — EN 61162 serija: B4E
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-1 (2016), G

lavimai

SOLAS 74 Reg. V|20,
IMO Res.A.694(17),
IMO Res.MSC.163(78),
IMO Res.MSC.191(79),
IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 61996-2:2008,
— EN 62288:2014
arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),

(2008)  +A1(2010)
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— IEC 61162 serija:

IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),

— IEC 61996-2 (2007),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).

Punktas MED/4.48 ,Mechaninis locmano keltuvas“ specialiai paliktas tucias, nes 2012 m. liepos 1 d. isigaliojusioje taisykléje IMO Res.MSC.308(88) raSoma, kad mechaniniai locmano

keltuvai nenaudojami.

MED/4.49 Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO Res. A.1045(27) su pakeitimais, B+D
Locmano kopécios — SOLAS 74 Reg. V[23, — 1SO 799:2004. B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
G
Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. V/23,
— IMO Res. A.1045(27),
— IMO MSC/Circ.1428.
MED/4.50 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN. 6024? (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2019 8 31
. klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
DGPS jranga — SOLAS 74 Reg. V/18 BAE M
’ EN 61108-1:2003, B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3, EN 61108-4:2004, .

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),

EN 61162 serija:

EN 61162-1 (2011),
EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),
EN 62288:2014
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, arba
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO ResMSC.112(73), klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),
— IMO ResMSC.114(73), — IEC 61108-1 (2003),
— IMO ResMSC.191(79), — IEC 61108-4 (2004),
— IMO Res.MSC.302(87). — IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
[EC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.50 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN. 6024? (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
DGPS iranca klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E
trang — SOLAS 74 Reg. V/18,
SOLAS ; — EN 61108-1:2003, B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61108-4:2004, G

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.112(73),

— IMO Res.MSC.114(73),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

— EN 61162 serija:
EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 62288:2014
arba

— IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1 (2008),

— IEC 61108-1 (2003),
— IEC 61108-4 (2004),
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

0¢ S 810¢C

(1T ]

s£upro] sisnpenyjo sogunfes sodoing

6ET/€ET T



1 2 3 4 5 6
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.51 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2019 8 31
DGLONASS jranga — SOLAS 74 Reg. V/18, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E 0
— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61108-2:1998, B+F
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 61108-4:2004, G
— IMO ResMSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | — EN 61162 serija:
EN 61162-1 (2011),
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-2 (1998),
lavimai EN 61162-3 (2008),
— SOLAS 74 Reg. V19, EN 61162-450 (2011),
— IMO Res.A.694(17), EN 622882014
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, |, 1.
— IMO ResMSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | __ 15 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.113(73), klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.114(73), — IEC 61108-2, 1.0 leid. (1998),
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 61108-4 (2004),
— IMO Res.MSC.302(87). — IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.51 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
DGLONASS jranga — SOLAS 74 Reg. V[18, Klaidy istaisyma Nr. 1 (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN61108-2:1998, B+F
G
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — EN 61108-4:2004,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. — EN 61162 serija:
EN 61162-1 (2016),
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-2 (1998),
lavimai EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
— SOLAS 74 Reg. V/19, +A2(2014),
— IMO Res.A.694(17), EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — EN 62288:2014
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, arba
— IMO Res.MSC.113(73), — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
— IMO ResMSC.114(73), klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
MO ResMSC.191(79) — IEC 61108-2, 1.0 leid. (1998),
— IMO ResMSC.302(87). — IEC 61108-4 (2004),
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— EC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.52 Tipo patvirtinimo reikalavimai — llii\l'd6024$ (20013), liskzéggjl;lt I[EC 60945 B+D
Dieninis signalinis proZektorius — SOLAS 74 Reg. V/18 aidy iStaisyma Nr. 1 ( ). B+E
&Y — 15O 25861:2007 BAE

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code).

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai
— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.694(17),

arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),

— 18O 25861:2007.
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
— IMO Res.MSC.95(72),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code).
MED/4.53 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 8729-2:2009, B+D
Aktyvusis radaro at3vaitas — SOLAS 74 Reg. V[18, — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+E
— SOLAS 74 Reg. X3, klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008), B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, arba G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. — 150 8729-2:2009,
— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008).
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.164(78),
— ITU-R M.1176-1 (02/13).
MED/4.54 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 25862:2009, B+D
Kompaso pelengavimo jrenginys | — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+E
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F
arba G

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19.

— 180 25862:2009,

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008).
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MED/4.55 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+D
Paieskos ir gelbéjimo buvimo vie- | — SOLAS 74 Reg. III/4, Klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), BAE
tos fiksavimo jtaisai (SRLD): — SOLAS 74 Reg. IV/14. — EN 61097-14:2010 B+F
AIS SART jranga arba G
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- | — [gc 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
lavimai klaidy istaisyma Nr. 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. 11/, — IEC 61097-14 (2010).
— SOLAS 74 Reg. 11I[26,
— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— IMO Res.MSC.246(83),
— ITU-R M.1371-5 (2014),
— IMO Res.MSC.302(87).
MED/4.55 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D
Paieskos ir gelbéjimo buvimo vie- | — SOLAS 74 Reg. Ill/4, Klaidy istaisyma Nr. 1 (2008), B+E
tos fiksavimo jtaisai (SRLD): — SOLAS 74 Reg. IV/14. — EN 61097-14:2010 B+E
AIS SART jranga arba G
Irenginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky reika- | — [EC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
lavimai klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. 11I/6, — IEC 61097-14 (2010).
— SOLAS 74 Reg. 111[26,
— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— IMO Res.MSC.246(83),
— ITU-R M.1371-5 (2014).
MED/4.56 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN' 60_9V4$ (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2019 8 31
[Galileo* jranga _ SOLAS 74 Reg, V/18, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E 0
— EN 61108-3:2010, B+F
— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN 61162 serija: C

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.694(17),

EN 61162-1 (2011),

EN 61162-2 (1998),

EN 61162-3 (2008),

EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014
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2 3 4 5
— IMO Res.A.813(19), arba
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 61108-3 (2010),
— IMO Res.MSC.233(82), — IEC 61162 serija:
MO ResMSC.302(87). IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
MED/4.56 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
,Galileo* jranga — SOLAS 74 Reg. V/18, Klaidy istaisyma Nr. 1 (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN61108-3:2010, B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — EN 61162 serija: G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.813(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.233(82),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 62288:2014
arba

— IEC 60945 (2002), ijskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61108-3 (2010),
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
[EC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),

— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07).
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1 2 3 4 5 6
MED/4.57 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2019 8 31
Tiltelio budétojo signaliné sistema | — SOLAS 74 Reg. V/18. Klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), BAE 0
(BNWAYS) — EN 61162 serija: B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai EN 61162-1 (2011), G
— IMO Res.A.694(17), EN 61162-3 (2008),
— IMO Res.MSC.128(75), EN 61162-450 (2011),
— IMO Res.MSC.191(79), — EN62288:2014,
' klaidy istaisymg Nr. 1 (2012),
— MSC.1/Circ.1474.
arba
— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— 1EC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— IEC 62616 (2010), iskaitant IEC 62616
klaidy iStaisymg Nr. 1 (2012).
MED/4.57 Tipo patvirtinimo reikalavimai — E]N~d60-9v4$ (2002), liskzaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
Tiltelio budétojo signaliné sistema | _ g1 Ag 74 Reo. V 18 aidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E
(BNWAS) & VIne — EN 61162 serija: B4F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-1 (2016), G

lavimai

SOLAS 74 Reg. V[19,
IMO Res.A.694(17),
IMO Res.MSC.128(75),
IMO Res.MSC.191(79),
IMO Res.MSC.302(87),
MSC.1/Circ.1474.

EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 62288:2014,

— IEC 62616 (2010), jskaitant IEC 62616
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2012),

(2008)  +A1(2010)
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arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
— IEC 61162-1 (2016),
— IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

— I[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pa-
keitimu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakei-
timu 1.0 leid. (2014-07),

— IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su
pakeitimu Nr. 1 (2016),

— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),

— IEC 62616 (2010), iskaitant IEC 62616
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2012).

MED/4.58

Garso signaly priémimo sistema

Tipo patvirtinimo reikalavimai

SOLAS 74 Reg. V/18,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code).

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

SOLAS 74 Reg. V/19,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
IMO Res.MSC.86(70),

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code),
IMO Res.MSC.191(79),

IMO Res.MSC.302(87).

— EN 60945 (2002), iskaitant [EC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— EN 61162 serija:
EN 61162-1 (2011),
EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014,

— ISO 14859:2012

arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— IS0 14859:2012.

B+D
B+E
B+F

2019 8 31
M
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1 2 3 4 5 6
MED/4.58 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
Garso signaly priémimo sistema | — SOLAS 74 Reg. V/18, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN'61162 serija: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code), EN 61162-1 (2016), G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code). EN 61162-2 (1998),
EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- +A2(2014),
lavimai EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— SOLAS 74 Reg. V/19, — EN 62288:2014,
— IMO Res.A.694(17), — 1SO 14859:2012
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code), arba
— IMO Res.MSC.86(70), — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code), klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.302(87). IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— 1SO 14859:2012.
MED)/4.59 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EIN.déo.?ﬁ (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2019 8 31
Kompleksiné navigacijos sistema | __ ¢ A5 74 Reg. V|15, ady 1stalsyrr.1.q Nr. 1 (2008), B+E 1)
— EN 61162 serija: B+F
— SOLAS 74 Reg. V[18, EN 61162-1 (2011), i

SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

SOLAS 74 Reg. V[19,

)
EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014,
— IEC 61924-2 1.0 leid. (2012-12)
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1 2 3 4 5
— IMO Res.A.694(17), arba
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO ResMSC.191(79), — IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.252(83), [EC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
MO Res. MSC.302(87). IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— IEC 61924-2 1.0 leid. (2012-12).
MED/4.59 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
Kompleksiné navigacijos sistema | — SOLAS 74 Reg. V/15, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. V/18, — EN61162 serija: B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3, EN 61162-1 (2016), G

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

SOLAS 74 Reg. V/19,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.191(79)
IMO Res.MSC.252(83)
IMO Res. MSC.302(87).

’

)

EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 62288:2014,
— IEC 61924-2 1.0 leid. (2012-12)
arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),

— IEC 62288 2.0 leid. (2014-07),
— IEC 61924-2 1.0 leid. (2012-12).

+A1(2010)
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5. Radijo rysio jranga

5 skirsniui taikomos pastabos. Radijo rysio jranga.

3 skiltis. Jei neatitinka IMO MSC/Circ.862 reikalavimai ir gaminio bandymo standartai, pirmenybé teikiama IMO MSC/Circ.862 reikalavimams.

N L. k dini 1974 m. SOLAS taisyklés su pakeitimais ir, kai taikoma, . Atitikties verti- | Pirmas patei- . Paskuti.nis
umerls Ir punkto pavadinimas susijusios IMO rezoliucijos ir aplinkraciai Bandymo standartai nimo moduliai | kimas rinkai | mOntavimas
laive
1 2 3 4 5 6
MED/5.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO MSC/Circ.862, B+D 2019 3 21
VHF radijo jranga, veikianti DSC | — SOLAS 74 Reg. [V/14, — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+E (I
ir radiotelefono perdavimo ir pri- | __ ¢ A5 74 Reg. X3, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F

émimo rezimu

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1V/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.385(X),
— IMO Res.A.524(13),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.803(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.489-2 (10/95),

— ITU-R M.493-13 (10/09),

— ITU-R M.541-9 (05/04),

— ITU-R M.689-3 (03/12).

EN 61162 serija,

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
ETSI EN 301 843-2 V1.2.1 (2004-06),
ETSI EN 301 925 V1.4.1 (2013-05).
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1 2 3 4 5 6
MED/5.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO MSC/Circ.862, B+D 2017 3 16 202021
VHF radijo jranga, veikianti DSC | — SOLAS 74 Reg. [V/14, EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+E (I
ir r.adiotelve.fono perdavimo ir pri- | _ g1 Ag 74 Reg. X/3, klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008), B+F
cmimo rezimu EN 61162 serija:
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, ja:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. EN 61162-1 (2011),
EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),
EN 61162-450 (2011),
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristikq reika- ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010_02)
lavimai '
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
— SOLAS 74 Reg. IV/7,
ETSI EN 301 843-2 V2.1. 1 red.
— SOLAS 74 Reg. X/3, (2016-03),
— IMO Res.A.385(X), ETSI EN 301 925 V1.4.1 (2013-05).
— IMO Res.A.524(13),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.803(19),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR C(irc.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15).
MED/5.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO MSC/Circ.862, B+D 2018 6 19
VHF radijo jranga, veikianti DSC | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+E
ir radiotelefono perdavimo ir pri- | _ ¢4 Ag 74 Reg. X/3, klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008), B+F

émimo rezimu

— EN 61162 serija:

EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),
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1 2 3 4 6
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. +A2(2014),
EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.1 (2017-02),
1123?1%;10 turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- | ETSI EN 300 338-2 V1.4.1 (2017-02),
— SOLAS 74 Reg. IV/7, — f;()s%ﬁ_gl;f)y 301 843-2 V2.1. 1 red
— SOLAS 74 Reg. X3, — ETSIEN 301 925 V1.5.1.
— IMO Res.A.385(X),
— IMO Res.A.524(13),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.803(19),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR C(irc.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15).
MED/5.2 Tipo patvirtinimo reikalavimai — E]N~d60~9v4$ (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2019 3 21
VHF DSC budéjimo imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV/14, aidy Staisymg Nr. 1 (2008), B+E (1)
— EN 61162 serija, B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai
— SOLAS 74 Reg. IV/7,

— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
— ETSIEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),

— ETSIEN 301 843-2 V1.2.1 (2004-06).
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— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17)
— IMO Res.A.803(19)
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.489-2 (10/95),

— ITU-R M.493-13 (10/09),

— ITU-R M.541-9 (05/04).

)

’

Ts1leer 1

[T ]

MED/5.2 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2017 316 202021
VHF DSC budéjimo imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV/14, Klaidy istaisyma Nr. 1 (2008), B+E (1)
— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 serija: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, EN 61162-1 (2011),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. EN 61162-2 (1998),
EN 61162-3 (2008),

EN 61162-450 (2011),
— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- | — ETSI EN 301 033 V1.4.1 (2013-09),

lavimai
— ETSTEN 301 843-2 V2.1.1 (2016-03).
— SOLAS 74 Reg. IV/7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.803(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.489-2 (10/95),

— ITU-R M.493-14 (09/15),

— ITU-R M.541-10 (10/15).
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1 2 3 4 5 6
MED/5.2 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
VHF DSC budéjimo imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV/14, Klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), BAE

— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN'61162 serija: B+F

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, EN 61162-1 (2016),

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
+A2(2014),

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-450 (2011) +A1(2016),

lavimai — ETSIEN 300 338-1 V1.4.1 (2017-02),

— SOLAS 74 Reg. IV/7, — ETSIEN 300 338-2 V1.4.1 (2017-02),

— SOLAS 74 Reg. X/3, — ETSLEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),

— IMO Res.A.694(17), — ETSIEN 301 843-2 V2.1.1 (2016-03).

— IMO Res.A.803(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,

— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.489-2 (10/95),

— ITU-R M.493-14 (09/15),

— ITU-R M.541-10 (10/15).
MED/5.3 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2019 3 21
NAVTEX imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV/14, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E (I

— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1 (2009-01), B4F

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),

— ETSI EN 301 843-4 V1.2.1 (2004-06)
arba

— IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1 (2008),

— IEC 61097-6 (2012-01).
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2

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.148(77),

— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03/12).

MED/5.3 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2017 3 16 202091
NAVTEX imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV/14, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E 0

— SOLAS 74 Reg. X3, — ETSIEN 300 065-1 V1.2.1 (2009-01), B+E

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | — ETSIEN 301 843-4 V2.1.1 (2016-03)

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. arba

— IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IEC 61097-6 (2012-01).

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.148(77),

— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03/12).
MED/5.3 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
NAVTEX imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV/14, Klaidy istaisymq Nr. 1 (2008), B+E

— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN'61162 serija: B+F

EN 61162-1 (2016),
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2 3 4 6
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, EN 61162-2 (1998),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
+A2(2014),
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
lavimai — ETSI EN 300 065-1 V1.2.1 (2016-06),
— SOLAS 74 Reg. 1V/7, — ETSIEN 301 843-4 V2.1.1 (2016-03)
— SOLAS 74 Reg. X/3, arba
— IMO Res.A.694(17), — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, Klaidy istaisymg Nr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, | — 1EC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.148(77), IEC 61162-1 (2016),
— MO COMSAR Circ.32, IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
o IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
ITU-R M.540-2 (06/90), timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
— ITU-R M.625-4 (03[12). 1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),
— I[EC 61097-6 (2012-01).
MED/5.4 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN. 6024? (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2019 3 21
EGC imtuvas — SOLAS 74 Reg, IV/14 klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008), B+E (1)
& ’ — ETSIETS 300 460, 1 leid. (1996-05), B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.570(14),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— ETSIETS 300 460/A1 (1997-11),

— ETST EN 300 829 V1.1.1 (1998-03),
— ETSI EN 301 843-1 V1.3.1 (2012-08)
arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61097-4 (2012).
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2 3 4 5 6
— IMO ResMSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO COMSAR Circ.32.
MED/5.4 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2017 3 16 202091
EGC imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV/14, klaidy istaisymg Nr. 1 (2008), B+E 0
_ SOLAS 74 Reg, X3 — ETSI ETS 300 460, 1 leid. (1996-05), B
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | — ETSIETS 300 460/A1 (1997-11),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. | — ETSIEN 301 843-1 V2.1.1 (2016-03)
arba
— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
}rer}giqio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- klaidy istaisyma Nr. 1 (2008),
avimel — IEC 61097-4 (2012).
— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.570(14),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO COMSAR Circ.32.
MED/5.4 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN. 6024? (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
EGC imtuvas klaidy iStaisymg Nr. 1 (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. IV/14, )
— EN 61162 serija: B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. V7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— ETSI ETS 300 460, 1 leid. (1996-05),

+A1(2010)
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1 2 3 4 6
— IMO Res.A.570(14), — ETSI ETS 300 460/A1 (1997-11),
— IMO Res.A.694(17), — ETSIEN 301 843-1 V2.1.1 (2016-03)
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, arba
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.306(87), klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO COMSAR Circ.32. — [EC 61097-4 (2016),
— IEC 61162 serija:
[EC 61162-1 (2016),
[EC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016).
MED/5.5 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1}3\1.50243 (2002), 1iLsk2aitant I[EC 60945 B+D 202091
HF saugumo jiroje informacijos | __ SOLAS 74 Reg. IV/14 aidy iStaisymg Nr. 1 (2008), B+E O
jranga (HF NBDP imtuvas) ' ’ — EN 61162 serija: B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1V/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.699(

— IMO Res.A.700(

— IMO Res.A.806(

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,

)
17),
17),
19)

)

EN 61162-1 (2011),

EN 61162-2 (1998),

EN 61162-3 (2008),

EN 61162-450 (2011),
— ETSI ETS 300 067, 1 leid. (1990-11),
— ETSIETS 300 067/A1, 1 leid. (1993-10)
arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
[EC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

[EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06),
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1 2 3 4 5
— IMO MSC.1/Circ.1460, — ETSIETS 300 067, 1 leid. (1990-11),
— IMO COMSAR C(irc.32, — ETSIETS 300 067/A1, 1 leid. (1993-10).
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.540-2 (06/90),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.688 (06/90).
MED/5.5 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
HF saugumo jiiroje informacijos | — SOLAS 74 Reg. IV[14, Klaidy istaisyma Nr. 1 (2008), B+E
jranga (HF NBDP imtuvas) — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 serija: B+F

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 1V/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.699(

— IMO Res.A.700(
— IMO Res.A.806(
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.540-2 (06/90),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.688 (06/90).

)
),
),
)

)

17
17
19

EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— ETSIETS 300 067, 1 leid. (1990-11),
— ETSIETS 300 067/A1, 1 leid. (1993-10)
arba

— IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016),

— ETSI ETS 300 067, 1 leid. (1990-11),
— ETSI ETS 300 067/A1, 1 leid. (1993-10).

+A1(2010)
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1 2 3 4 6
MED/5.6 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862 B+D
406 MHz EPIRB — SOLAS 74 Reg. IV[14, Pastaba. IMO MSC/Circ.862 taikomas tik B+E
(COSPAS-SARSAT) — SOLAS 74 Reg. X3, pasirepkam'ar.n.nuotolinig bidu aktyvuoja- B+F
mam jrenginiui, o ne paciam EPIRB.
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, _EN 60945 (2002), iskaitant [EC 60945
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. klaidy istaisyma Nr. 1 (2008),
— ETSI EN 300 066 V1.3.1 (2001-01)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- arba

Iavimai — IMO MSC/Circ.862,

— SOLAS 74 Reg. IV/7, Past.aba. IMO MSC/Ci'rc'.862 taikomas Fik

" onensens psaaman ot il ol

— IMO Res.A.694(17), — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945

— IMO Res.A.696(17), klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IMO Res.A.810(19), — IEC 61097-2, 3.0 leid. (2008).

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR C(irc.32,

— ITU-R M.633-4 (12/10),

— ITU-R M.690-3 (03/15).
Punktas MED/5.7 ,L diapazono EPIRB (INMARSAT)“ specialiai paliktas tuicias.
Punktas MED/5.8 ,MF DSC imtuvas“ specialiai paliktas tus¢ias.
Punktas MED/5.9 ,Dvitonis pavojaus signalizavimo generatorius“ specialiai paliktas tuscias.
MED/5.10 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2019 3 21
MF radijo jranga, veikianti DSC ir | — SOLAS 74 Reg. [V/14, — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+E (I
radiotelefono perdavimo ir pri- | __ ¢ Ag 74 Reg. X3, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F

émimo rezimu
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1 2 3 4 5 6
Pastaba. Remiantis IMO ir ITU | — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, EN 61162 serija,
fllf;fr‘:d;)f;‘;g]sausrellfgarli‘ﬁ;naillmivz‘; — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
neratoriui ir siystuvui H3E ban- ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
dymy standartuose nebetaikomi. [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- ETSLEN 300 373-1 V1.4.1 (2013-09),
lavimai ETSI EN 301 843-5 V1.1.1(2004-06).
— SOLAS 74 Reg. IV/9,
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.804(19),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.493-13 (10/09),
— ITU-R M.541-9 (05/04).
MED/5.10 Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO MSC/Circ.862, B+D 2017 3 16 20209 1
N e s, st DS | 50148 74 g W14 N 50945 2002, ot EC 60545 | b 0

émimo reZimu

Pastaba. Remiantis IMO ir ITU
sprendimais, reikalavimai dvito-
niam pavojaus signalizavimo ge-
neratoriui ir siystuvui H3E ban-
dymy standartuose nebetaikomi.

SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

SOLAS 74 Reg. IV/9,

SOLAS 74 Reg. IV/10,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.A.804(19),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,

EN 61162 serija:

EN 61162-1 (2011),

EN 61162-2 (1998),

EN 61162-3 (2008),

EN 61162-450 (2011),

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1 (2013-09),
)

(
(
(
ETSI EN 301 843-5 V2.1.1 (2016-03).
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1 2 3 4 5 6
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR C(irc.32,
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).
MED/5.10 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2018 6 19
MF radijo jranga, veikianti DSC ir | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+E
1.rad-iotelef(31.10 perdavimo ir pri- | __ ¢o[ag 74 Reg. X[3, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F
émimo rezimu — EN 61162 serija:
i . — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, ja:
Pastaba. Remiantis IMO ir ITU EN 61162-1 (2016)
sprendimais, reikalavimai dvito- | — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. ’
niam pavojaus signalizavimo ge- EN 61162-2 (1998),
neratoriui ir siystuvui H3E ban- EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
dymy standartuose nebetaikomi. +A2(20
Y . e . . 2(2014),
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
_ SOLAS 74 Reg. V9, — ETSIEN 300 338-1 V1.4.1 (2017-02),
— SOLAS 74 Reg. IV/10, — ETSIEN 300 338-2 V1.4.1 (2017-02),
— SOLAS 74 Reg. X/3, — ETSIEN 300 373-1 V1.4.1 (2013-09),
MO Res.A.694(17), — ETSIEN 301 843-5 V2.1.1 (2016-03).
— IMO Res.A.804(19),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR C(irc.32,
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).
MED/5.11 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2019 3 21
MF DSC budéjimo imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV/14, Klaidy istaisyma Nr. 1 (2008), B+E (1)
— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN'61162 serija, B+F
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2

3

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

SOLAS 74 Reg. IV/9,

SOLAS 74 Reg. IV/10,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.A.804(19),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
IMO COMSAR Circ.32,

ITU-R M.493-13 (10/09),

ITU-R M.541-9 (05/04),

ITU-R M.1173-1 (03/12).

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
ETSI EN 301 033 V1.4.1 (2013-09),

ETSI EN 301 843-5 V1.1.1(2004-06).

MED)/5.11
MF DSC budéjimo imtuvas

Tipo patvirtinimo reikalavimai

SOLAS 74 Reg. IV/14,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

SOLAS 74 Reg. IV/9,
SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X/3,

— EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945

klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

EN 61162 serija:

EN 61162-1 (2011),

EN 61162-2 (1998),

EN 61162-3 (2008),

EN 61162-450 (2011),

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
ETSI EN 301 033 V1.4.1 (2013-09),
ETSI EN 301 843-5 V2.1.1 (2016-03).

B+D
B+E
B+F

2017 3 16

2020 9 1
M
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— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.804(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.493-14 (09/15),

— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

MED/5.11
MF DSC budéjimo imtuvas

Tipo patvirtinimo reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/9,

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.804(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.493-14 (09/15),

— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

— EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— EN 61162 serija:
EN 61162-1 2016,
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— ETSIEN 300 338-1 V1.4.1 (2017-02),
— ETSIEN 300 338-2 V1.4.1 (2017-02),
— ETSIEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),
— ETSIEN 301 843-5 V2.1.1 (2016-03).

B+D
B+E
B+F

2018 6 19
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Punktas MED/5.12 ,Inmarsat-B SES“ isbrauktas, nes nuo 2016 m. gruodzio31 d. paslauga ,Inmarsat-B SES Service“ nebeteikiama.
MED/5.13 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2019 3 21
Inmarsat-C SES — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945 (2002), iskaitant [EC 60945 B+E (1)
— SOLAS 74 Reg. X[3, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | — EN 61162 serija,
— IMO ResMSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. | — ETSLETS 300 460, 1 leid. (1996-05),
— ETSI ETS 300 460/A1 (1997-11),
— ETSIEN 300 829 V1.1.1 (1998-03),
— ETSIEN 301 843-1 V1.3.1 (2012-08)
Irenginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky reika- | 4.
lavimai o
s g o I g a0, e 5 54
— SOLAS 74 Reg. X3, — IEC 61097-4 (2012),
— IMO Res.A.570(14), — IEC 61162 serija.
— IMO Res.A.664(16),
Pastaba dél Res. A.644(16): taikoma tik jei In-
marsat C SES gali veikti su EGC funkcijomis.
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.807(19),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO COMSAR Circ.32.
MED/5.13 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2017 3 16 202091
[nmarsat-C SES — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+E 1))
— SOLAS 74 Reg. X[3, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, — EN 61162 serija:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. EN 61162-1 (2011),
EN 61162-2 (1998),

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- EN 61162-3 (2008),
lavimai EN 61162-450 (2011),
— SOLAS 74 Reg. IV/10, — ETSI ETS 300 460, 1 leid. (1996-05),
— SOLAS 74 Reg. X3, — ETSIETS 300 460/A1 (1997-11),
— IMO Res.A.570(14), — ETSIEN 301 843-1 V2.1.1 (2016-03)
— IMO Res.A.664(16), arba

Pastaba dél Res. A.664(16): taikoma tik jei In- | — IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945

marsat C SES gali veikti su EGC funkcijomis. klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO Res.A.694(17), — [EC 61097-4 (2012),
— IMO Res.A.807(19), — IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
— IMO Res.MSC.306(87), IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
— IMO MSC/Circ.862, timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
— IMO COMSAR Circ.32. 10 leid. (201407,

IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06).
MED/5.13 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 20186 19
Inmarsat-C SES — SOLAS 74 Reg. IV/14, Elljidioiz;?syﬁgol\?gj lgs(lzzi(;t(;elg)t’ IEC 60945 11::];

SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X/3,

— EN 61162 serija:
EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
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— IMO Res.A.570(14), — ETSI ETS 300 460, 1 leid. (1996-05),
— IMO Res.A.664(16), — ETSIETS 300 460/A1 (1997-11),
Pastaba dél Res. A.664(16): taikoma tik jei In- | — ETSI EN 301 843-1 V2.1.1 (2016-03)
marsat C SES gali veikti su EGC funkcijomis. arba
— IMO Res.A.694(17), — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
— IMO Res.A.807(19), klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, — IEC 61097-4 (2012),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, — IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.306(87), [EC 61162-1 (2016),
— IMO MSC/Circ.862, IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
— IMO COMSAR Circ.32. IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016).
MED/5.14 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2019 3 21
MF/HF radijo jranga, veikianti | — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+E (I
DSC, NBDP ir radiotelefono per- SOLAS 74 Reg. IV/14, klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008), B+F

davimo ir priémimo rezimu
Pastaba. Remiantis IMO ir ITU
sprendimais, reikalavimai dvito-
niam pavojaus signalizavimo ge-
neratoriui ir A3H perdavimui
bandymy standartuose nebetai-
komi.

SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

SOLAS 74 Reg. IV/10,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.A.806(19),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— EN 61162 serija,

— ETSIETS 300 067, 1 leid. (1990-11),

— ETSIETS 300 067/A1, 1 leid. (1993-10),
— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
— ETSIEN 300 373-1 V1.4.1 (2013-09),
— ETSI EN 301 843-5 V1.1.1(2004-06).
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IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
IMO MSC/Circ.862,

IMO MSC.1/Circ.1460,

IMO COMSAR Circ.32,

ITU-R M.476-5 (10/95),

ITU-R M.492-6 (10/95),

ITU-R M.493-13 (10/09),

ITU-R M.541-9 (05/04),

ITU-R M.625-4 (03/12),

ITU-R M.1173-1 (03/12).

MED/5.14

MEF/HF radijo jranga, veikianti
DSC, NBDP ir radiotelefono per-
davimo ir priémimo rezimu
Pastaba. Remiantis IMO ir ITU
sprendimais, reikalavimai dvito-
niam pavojaus signalizavimo ge-
neratoriui ir A3H perdavimui
bandymy standartuose nebetai-
komi.

Tipo patvirtinimo reikalavimai

SOLAS 74 Reg. IV/14,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

SOLAS 74 Reg. IV/10,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.A.806(19),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
IMO MSC/Circ.862,

IMO MSC.1/Circ.1460,

IMO COMSAR Circ.32,

ITU-R M.476-5 (10/95),

IMO MSC/Circ.862,

EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

EN 61162 serija:

EN 61162-1 (2011),

EN 61162-2 (1998),

EN 61162-3 (2008),

EN 61162-450 (2011),

ETSIETS 300 067, 1 leid. (1990-11),
ETSI ETS 300 067/A1, 1 leid. (1993-10),
ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1 (2013-09),
ETSI EN 301 843-5 V2.1.1 (2016-03).

B+D
B+E
B+F

2017 3 16

2020 9 1
M
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— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).
MED/5.14 Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO MSC/Circ.862, B+D 2018 6 19
MF/HF radijo jranga, veikianti | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+E
DSC, NBDP ir radiotelefono per- | ¢ a5 74 Reg. X3, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F

davimo ir priémimo rezimu
Pastaba. Remiantis IMO ir ITU
sprendimais, reikalavimai dvito-
niam pavojaus signalizavimo ge-
neratoriui ir A3H perdavimui
bandymy standartuose nebetai-
komi.

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.806(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.476-5 (10/95),

— ITU-R M.492-6 (10/95),

— ITU-R M.493-14 (09/15),

— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-R M.625-4 (03/12),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162 serija:
EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),

ETSI ETS 300 067, 1 leid. (1990-11),
ETSI ETS 300 067/A1, 1 leid. (1993-10),
ETSI EN 300 338-1 V1.4.1 (2017-02),
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1 (2017-02),
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1 (2013-09),
ETSI EN 301 843-5 V2.1.1 (2016-03).

+A1(2010)
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MED/5.15 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2019 3 21
MF/HF DSC budéjimo imtuvas su | — SOLAS 74 Reg. IV/14, Klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), BAE (1)
daznio perderinimu — SOLAS 74 Reg. X3, — EN 61162 serija, B+F

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | — ETSIEN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. — ETSIEN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),

— ETSIEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),
— ETSIEN 301 843-5 V1.1.1(2004-06)

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- | arba

lavimai — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945

— SOLAS 74 Reg. IV/10, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— SOLAS 74 Reg. X/3, — IEC 61097-3 (1994),

— IMO Res.A.694(17), — IEC 61097-8 (1998),

— IMO Res.A.806(19), — IEC 61162 serija.

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,

— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.493-13 (10/09),

— ITU-R M.541-9 (05/04).
MED/5.15 Tipo patvirtinimo reikalavimai — E]N'd6024$ (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2017 3 16 202091
ME/HF DSC budéjimo imtuvas su | __ o1 Ag 74 Reg, IV/14, aidy IStaISYn?% Nr. 1 (2008), B+E 0
daznio perderinimu — EN 61162 serija: B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

EN 61162-1 (2011),

EN 61162-2 (1998),

EN 61162-3 (2008),

EN 61162-450 (2011),
— ETSIEN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
— ETSIEN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
— ETSIEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),
— ETSIEN 301 843-5 V2.1.1 (2016-03)
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— IMO Res.A.694(17), arba
— IMO Res.A.806(19), — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, | — IEC 61097-3 (1994),
— IMO COMSAR Circ.32, — IEC 61097-8 (1998),
— ITUR M.493-14 (09/15), — IEC 61162 serija:
_ ITUR M.541-10 (10/15) IEC 61162-1 4.0 leid. (2010-11),
— TURM.I173-1 (03/12). IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),
IEC 61162-450 1.0 leid. (2011-06).
MED/5.15 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
MF/HF DSC bud¢jimo imtuvas su | __ ¢ A5 74 Reo. [V klaidy istaisyma Nr. 1 (2008), B+E
S . g. IV[14, 3
daznio perderinimu — EN 61162 serija: B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.806(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO COMSAR Circ.32,

EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— ETSIEN 300 338-1 V1.4.1 (2017-02),
— ETST EN 300 338-2 V1.4.1 (2017-02),
— ETSIEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),
— ETSIEN 301 843-5 V2.1.1 (2016-03)
arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61097-3 (1994),

— IEC 61097-8 (1998),

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),

+A1(2010)
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— ITU-R M.493-14 (09/15), IEC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),
— ITU-R M.541-10 (10/15), [EC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
— ITUR M.1173-1 (03/12). timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
73-1(03/12) 1.0 leid. (2014-07),
[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016).
Punktas MED/5.16 ,Oreivystés dvipusio VHF radiotelefoninio rysio jrenginys“ | Direktyvos 2014/90/ES jgyvendinimo reglamenta nebejtrauktas.
MED/5.17 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945 B+D 2018127
Nesiojamasis pladriyjy gelbéjimo | — SOLAS 74 Reg. IV/14, Klaidy istaisyma Nr. 1 (2008), B+E (1)
priemoniy dvipusio VHF radiote- | SOLAS 74 Reg. X/3 — ETSIEN 300 225 V1.4.1 (2004-12), B+F
lefoninio rysio jrenginys S
Y s — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | — ETSIEN 301 843-2 V1.2.1 (2004-06)
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. arba
— IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- | IEC 61097-12 (1996).
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 11I/6,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.809(19),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.149(77),
— ITU-R M.489-2 (10/95).
MED/5.17 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945 (2002), iskaitant [EC 60945 B+D 2017 3 16 201931
NeSiojamasis pladriyjy gelbéjimo | — SOLAS 74 Reg. IV/14, Klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+E (I
priemoniy dvipusio VHF radiote- | _ ¢ Ag 74 Reg. X[3, — ETSIEN 300 225 V1.5.1 (2015-12), B+F

lefoninio rysio jrenginys

— ETSIEN 301 843-2 V2.1.0 (2015-12)
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, arba
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),
— IEC 61097-12 (1996).
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 111/6,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.809(19),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.149(77),
— ITU-R M.489-2 (10/95).
MED/5.17 Tipo patvirtinimo reikalavimai — E]N'd6024? (2002), jskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19
Nesiojamasis plﬁdriqjq gelbéjimo — SOLAS 74 Reg. IV/14, aidy istaisymg Nr. 1 (2008), B+E
priemoniy dvipusio VHF radiote- — ETSIEN 300 225 V1.5.1 (2015-12), B+F

lefoninio rysio jrenginys

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. I11/6,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.809(19),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,

— ETSI EN 301 843-2 V2.1.1 (2016-03)
arba

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),

— IEC 61097-12 (1996) + pakeitimas
Nr. 1:2007.
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— IMO Res.MSC.36(63

— IMO Res.MSC.97(73
— IMO Res.MSC.149(77),
— ITU-R M.489-2 (10/95).

2000 HSC Code) 14

)-(1994 HSC Code) 14

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8
)-(

)

’

MED/5.18

Stacionarusis pladriyjy gelbéjimo
priemoniy dvipusio VHF radiote-
lefoninio rysio jrenginys

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IV[14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14

s

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/6,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.809(19),
— IMO Res.MSC.36
— IMO Res.MSC.36 1994 HSC Code

(63)-(1994 HSC Code
(63)~(

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code
(73)~(
1

3)- )
3)- )
)- )
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code)
— ITU-R M.489-2 (10/95).

4,

’

4,

— 00 = 00

— EN 60945 (2002), iskaitant [EC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— ETSIEN 301 466 V1.1.1 (2000-10)
arba

— IEC 60945 (2002), jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— IEC 61097-12 (1996).

B+D
B+E
B+F

2018 12 7
(Im)

MED/5.18

Stacionarusis pladriyjy gelbéjimo
priemoniy dvipusio VHF radiote-
lefoninio rysio jrenginys

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— EN 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008),

— ETSIEN 301 466 V1.2.1 (2015-12)

B+D
B+E
B+F

2018 6 19
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2 3 4 6
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, arba
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),
— IEC 61097-12 (1996) + pakeitimas
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- Nr- 1:2007.
lavimai
— SOLAS 74 Reg. I1I/6,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.809(19),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— ITU-R M.489-2 (10/95).
MED/5.19 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2019 8 31
[nmarsat-F77 — SOLAS 74 Reg. IV/14, E]ljidioigtt?syﬁgol\?gj lls(lzagtoa;t] [EC 60945 l;:l 0

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— IMO Res.A.570(14),
— IMO Res.A.694(17),

— IEC 61097-13 (2003)
arba
— IMO MSC/Circ.862,

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1 (2008),

— IEC 61097-13 (2003).

YLT[EET T
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2 3 4 5

— IMO Res.A.808(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR Circ.32.
MED/5.19 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2018 6 19
Inmarsat-F77 — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+E

— SOLAS 74 Reg. X3, klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[10,
— IMO Res.A.570(14),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.808(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR Circ.32.

—_ =

7
9

— IEC 61097-13 (2003),
— EN 61162 serija:
EN 61162-1 (2016),
EN 61162-2 (1998),

EN  61162-3  (2008)  +A1(2010)
+A2(2014),

EN 61162-450 (2011) +A1(2016)
arba
— IMO MSC/CirC.862,

— IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008),

— IEC 61097-13 (2003),
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 (2016),
[EC 61162-2 1.0 leid. (1998-09),

IEC 61162-3, 1.2 leid. Konsol. su 1 pakei-
timu 1.0 leid. (2010-11) ir 2 pakeitimu
1.0 leid. (2014-07),

[EC 61162-450 1.0 leid. (2011-06) su pa-
keitimu Nr. 1 (2016).
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6. Pagal COLREG 72 biitina jranga

2018/773, zr. punkta 3.7)

lavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/15,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3,
— IMO Res.MSC.4(48)-(IBC Code) 14,
— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC Code) 14,
— IMO MSC.1/Circ.1499.

N - . 1974 m. SOLAS taisyklés su pakeitimais ir, kai taikoma, . Atitikties verti- | Pirmas patei- | . Paskuti.nis
umeris ir punkto pavadinimas P o T Bandymo standartai . . . L. | imontavimas
susijusios IMO rezoliucijos ir aplinkrasciai nimo moduliai | kimas rinkai laive
1 2 3 4 5 6
MED/6.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 14744:2005, jskaitant AC:2006, B+D
Navigaciniai Ziburiai — COLREG 72 I priedo 14 dalis. — EN 60945 (2002), jskaitant IEC 60945 B+E
klaidy iStaisyma Nr. 1 (2008), B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika- arba G
lavimai — EN 14744:2005, jskaitant AC:2006,
— COLREG 72 I priedo 14 dalis, — IEC 60945 (2002), iskaitant IEC 60945
— IMO Res.A.694(17), klaidy iStaisymag Nr. 1 (2008).
— IMO Res.MSC.253(83).
7. Kita saugos jranga
N . . 1974 m. SOLAS taisyklés su pakeitimais ir, kai taikoma, . Atitikties verti- | Pirmas patei- | . Paskuti‘nis
umeris ir punkto pavadinimas L S e Bandymo standartai . o - C° .| imontavimas
susijusios IMO rezoliucijos ir aplinkrasciai nimo moduliai | kimas rinkai laive
1 2 3 4 5 6
MED/7.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 23269-3:2011. B+D 2018 6 19
Autonominis suslégto oro kvépa- | — SOLAS 74 Reg.II-2/10, B+E
vimo aparatas, skirtas jeiti { dujy | __ 1\ Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3. B+F
pripildytas erdves ir dirbti jose c
(naujas punktas, jtrauktas
Jgyvendinimo  reglamentu  (ES) | Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-

9/1/€€T 1
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8. Jranga pagal SOLAS II skyriaus 1 dalj

Numeris ir punkto pavadinimas 1974 m. SOLAS taisyklés s p‘gkei'timai's ir kfl i tgikoma, Bandymo standartai At itikties verti- | Pirmas patei- infizsnlizggis
susijusios IMO rezoliucijos ir aplinkras¢iai nimo moduliai | kimas rinkai laive
1 2 3 4 5 6
MED/8.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai 60092-504:2001, jskaitant IEC 60092- B+D 2019 11 22
— Vandens lygio detektoriai — SOLAS 74 Reg. II-1/22-1, 504 Klaidy iStaisyma Nr. 1, 2011, B+E (111)
_ SOLAS 74 Reg. 11125, IEC 60529 2.2 leid. (2013), B
— SOLAS 74 Reg. XII/12. IMO Res.MSC.188(79),
IMO MSC.1/Circ.1291.
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25,
— SOLAS 74 Reg. XII/12,
— IMO Res.A.1021(26),
— IMO Res.MSC.188(79),
— IMO MSC.1/Circ.1464 1 red.
MED/8.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai IEC-60092-504:2016, B+D 2017 3 16
— Vandens lygio detektoriai — SOLAS 74 Reg. 1I-1/22-1, [EC 60529 2.2 leid. (2013), B+E
— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25, IMO Res.MSC.188(79), B+F

— SOLAS 74 Reg. XII/12.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky reika-
lavimai

— SOLAS 74 Reg. II-1]25,

— SOLAS 74 Reg. XII/12,

— IMO Res.A.1021(26),

— IMO Res.MSC.188(79),

— IMO MSC.1/Circ.1464 1 red.

IMO MSC.1/Circ.1291.
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9. Irenginiai, kuriems taikomy MED sertifikavimo standarty rinkinys neuzbaigtas

9 skirsniui taikomos pastabos.
Laikoma, kad MED sertifikavimo standarty rinkinys uzbaigtas, jei:
— IMO nuostatos, taikomos:
— tipo patvirtinimui,
— jrenginiy turéjimo reikalavimams ir
— bandymo standartams,

yra parengtos ir tinkamos

1. Gelbéjimo priemonés

Nr. Punkto pavadinimas

MED/9/1.1 Gelbéjimo plausty radaro at$vaitas

MED/9/1.2 Apsauginiy vandens kombinezony medZiagos

MED/9/1.3 Pladriyjy gelbéjimo priemoniy iskilimg i pavirSiy uZtikrinantys paleidZiamieji jtaisai

MED/9/1.5 Masinio informavimo ir bendroji avarinés signalizacijos sistema (kai naudojama kaip pries-
gaisrinés signalizacijos jrenginys, taikomas A.1/3.53 punktas)

2. Jary tarSos prevencija

Nr. Punkto pavadinimas
MED/9/2.3 [ranga, kurios veikimas grindZiamas kitomis lygiavertémis NO, i§metaly laive ribojimo prie-
monémis
MED/9/2.4 Iranga, kurios veikimas grindZiamas kitomis technologinémis SO, i$metaly ribojimo priemo-
nemis
MED/9/2.5 Laivo NO, analizatoriai, kuriy veikimas grindziamas kitokiu procesu nei 2008 m. techni-
niame kodekse numatytas NO, tiesioginio matavimo ir stebéjimo procesas

3. Priesgaisriné apsauga

Nr. Punkto pavadinimas

MED/9/3.8 Nesprogi elektriné lempa

MED/9/3.9 Cheminéms medziagoms atspari apsauginé apranga

MED/9/3.13 Suslégto oro kvépavimo aparatai (greitaeigiuose laivuose)

MED/9/3.21 Dazy ir degiyjy skysciy laikymo spintose jrengty gaisro gesinimo sistemy sudedamosios da-
lys

MED/9/3.24 Nesiojamieji puty generatoriai

MED/9/3.26 Ukinés dujinio kuro sistemos (sudedamosios dalys)

MED/9/3.27 Stacionariyjy gaisro gesinimo dujomis (CO,) sistemy sudedamosios dalys

MED/9/3.31 Rankinés vandens purskimo sistemos

MED/9/3.33 Gaisrinés Zarnos, kuriy skersmuo > 52 mm
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4. Navigacijos jranga

Nr. Punkto pavadinimas
MED/9/4.11 Kompleksiné GPS/GLONASS jranga
MED/9/4.16 Tiltelio jrangos sistema
MED/9/4.19 Magnetinis greitaeigiy laivy kompasas
MED/9/4.20 Greitaeigiy laivy kelio kontrolés sistema
MED/9/4.24 Traukos rodytuvas
MED/9/4.25 Soninés traukos, tangazo ir rezimo rodytuvai
MED/9/4.30 Tiltelio jrangos sistema
MED/9/4.33 Laivo kelio kontrolés sistema (veikianti esant 30 mazgy ir didesniam laivo greiciui)
MED/9/4.34 Tolimojo atpazinimo ir laivy buvimo vietos sekimo (LRIT) jranga
MED/9/4.37 Elektroninis posvyrio matuoklis
MED/9/4.38 Radionavigaciné jranga ,Loran-C*
MED/9/4.39 Radionavigaciné jranga ,Chayka“

5. Radijo rys$io jranga

Nr. Punkto pavadinimas
MED/9/5.1 | VHF EPIRB
MED/9/5.2 Atsarginis radijo jrangos energijos $altinis
MED/9/5.4 Skydelis nelaimés signalui perduoti
MED/9/5.5 Skydelis nelaimés arba pavojaus signalui perduoti
MED/9/5.6 L diapazono EPIRB (INMARSAT)
MED/9/5.7 Laivo apsaugos signalizacija
MED/9/5.8 Oreivystés dvipusio VHF radiotelefoninio rysio jrenginys

6. Pagal COLREG 72 biitina jranga

Nr. Punkto pavadinimas
MED/9/6.2 Garsinio signalizavimo priemonés
MED/9/6.4 Abipusis balso ir duomeny rysys su telemedicinos pagalbos tarnyba (TMAS)
MED/9/6.5 [ laivagalj nukreipta garso signalizacijos sistema, skirta lydéjimo ir skubiems manevrams nu-

rodyti
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7. Kita saugos jranga

Nr. Punkto pavadinimas
MED/9/7.1 Laivo krovos kontrolés prietaisai
MED/9/7.2 Biriyjy kroviniy laivy vandens lygio detektoriai

8. Iranga pagal SOLAS II skyriaus 1 dalj

Nr.

Punkto pavadinimas

MED/9/8.1

Generatoriy paleidimas 3alto oro sglygomis (paleidZiamieji jtaisai)
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