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Pagal tarptauting viesaja teise juridine galia turi tik JT EEK teksty originalai. Sios taisyklés statusas ir jsigaliojimo data turéty biti tikrinami
pagal paskuting statusg nurodancio JT EEK dokumento TRANS/WP.29/343/ versija, kurig galima rasti:
http:/|www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29fdocstts.html

Jungtiniy Tauty Europos ekonomikos komisijos (JT EEK) taisyklés Nr. 13 ,M, N ir O kategorijy
transporto priemoniy patvirtinimo, atsizvelgiant  stabdZius, suvienodintos nuostatos“ pakeitimai

11 serijos pakeitimai

Taisyklés Nr. 13, paskelbtos 2010 m. rugséjo 30 d. OL L 257, p. 1., pakeitimai
[traukta:

11 serijos pakeitimai; jsigaliojimo data — 2008 m. liepos 11 d;

6 persvarstytos redakcijos 1 pakeitimo 1 klaidy istaisymas;

6 persvarstytos redakcijos 1 pakeitimo 2 klaidy istaisymas;

11 serijos pakeitimy 1 papildymas; jsigaliojimo data — 2009 m. liepos 22 d.;

11 serijos pakeitimy 2 papildymas; jsigaliojimo data — 2009 m. spalio 24 d,;

11 serijos pakeitimy 2 klaidy iStaisymas; jsigaliojimo data — 2009 m. birZelio 24 d,;
11 serijos pakeitimy 3 papildymas; isigaliojimo data — 2010 m. kovo 17 d.

Turinio pakeitimai

16 priedo antrastiné dalis i$ dalies pakeiciama taip:

,16 priedas. Velkanciyjy transporto priemoniy ir prickaby suderinamumas, atsizvelgiant | duomeny perda-
vimg pagal 1SO11992*

19 priedas Iterpiami 7 ir 8 priedéliai:

,19 priedo 7 priedélis. Informacinis dokumentas apie transporto priemonés stabilizavimo sistema
19 priedo 8 priedélis. Transporto priemonés stabilizavimo sistemos veikos bandymy ataskaita“
Ankstesniyjy 7 ir 8 priedéliy numeriai kei¢iami numeriais 9 ir 10.

Jterpiamas 21 priedas:

,21 priedas. Specialieji reikalavimai transporto priemonéms, kuriose jrengta transporto priemonés stabiliza-
vimo sistema

21 priedo 1 priedélis. Dinaminio stabilumo modeliavimas
21 priedo 2 priedélis. Dinaminio stabilumo imitavimo jtaisas ir jo patvirtinimas

21 priedo 3 priedélis. Transporto priemonés stabilizavimo sistemos veikos imitavimo jtaiso
bandymy ataskaita“
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Pagrindinio taisyklés teksto pakeitimai
Taisyklés Nr. 13 tekste nuoroda ,ISO 11992:2003 pakeiciama ,ISO 11992:2003, jskaitant ISO 11992-
2:2003 ir jos pakeitimg Amd.1:2007%

[terpiami 2.34-2.36 punktai:

,2.34. Transporto priemonés stabilizavimo sistema — elektroniné transporto priemonés valdymo funk-
cija, pagerinanti transporto priemonés dinaminj stabilumg.

2.34.1. | transporto priemonés stabilizavimo sistema jeina:
a) vaziavimo krypties valdymas,
b) apsaugos nuo apsivertimo valdymas.
2.34.2. Transporto priemongés stabilizavimo sistemai priklauso toliau nurodytos valdymo funkcijos.

2.34.2.1. Vaziavimo krypties valdymas — transporto priemonés stabilizavimo sistemos funkcija, padedanti
nepakankamo pasukamumo arba perteklinio pasukamumo salygomis vairuotojui i$laikyti numa-
tyta variklinés transporto priemonés vaziavimo krypti, atsizvelgiant i fizines transporto prie-
monés galimybes, ir suderinti priekabos, jeigu ji yra, ir velkanciosios transporto priemonés
vaziavimo kryptis.

2.34.2.2.  Apsaugos nuo apsivertimo valdymas — transporto priemonés stabilizavimo sistemos funkcija,
padedanti reaguoti | gresiantj apsivertimg ir stabilizuoti varikling transporto priemong, velkan-
Ciosios transporto priemonés ir priekabos junginj arba priekabg, kai atlieckami dinaminiai
manevrai, atsizvelgiant i fizines transporto priemonés galimybes.

2.35. Bandomoji priekaba — reprezentatyvi priekabos, kurios tipa praSoma patvirtinti, tipo priekaba.
2.36. Stabdymo jégos stiprinimo koeficientas (Bf) — stabdziy valdymo jégos ir stabdymo jégos
santykis.”

4.2 punkte frazé ,($iuo metu 10)“ kei¢iama fraze ,(§iuo metu 11)“
Jterpiamas 5.1.3.6.1 punktas:

,5.1.3.6.1. Sios taisyklés 16 priede velkanciosios transporto priemonés ir priekabos pranesimy suderinimas,
kaip apibrézta ISO 11992-2:2003, jskaitant pakeitima Amd.1:2007, laikomas tinkamu.”

Ankstesniyjy 5.1.3.6.1 ir 5.1.3.6.2 punkty numeriai kei¢iami numeriais 5.1.3.6.2 ir 5.1.3.6.3.
5.2.1.30.5 punkte isbraukiama nuoroda i 12 i$nasg ir 12 i$nasa.
Jterpiamas 5.2.1.32 punktas, nuoroda | 12 i$nasg ir 12 i$nasa:

,5.2.1.32. Laikantis Sios taisyklés 12.4 punkto nuostaty, visose M,, M3, N, ir N3 kategorijy transporto
priemonése ('2) su ne daugiau kaip 3 asimis jrengiama transporto priemonés stabilizavimo
sistema. [ $ig sistema jeina apsaugos nuo apsivertimo valdymas ir vaziavimo krypties valdymas
ir ji turi atitikti Sios taisyklés 21 priede nustatytus techninius reikalavimus.”

(*?) Sis reikalavimas netaikomas visureigéms transporto priemonéms, specialiosios paskirties transporto

priemonéms (pvz., kilnojamiesiems gamybiniams jrenginiams su nestandartine transporto priemonés
vaziuokle, kaip antai kranai, transporto priemonés su hidrostatine pavara, kuri taip pat naudojama
stabdymo ir pagalbinéms funkcijoms atlikti), M, ir M3 kategorijy I ir A klasiy autobusams, sujungtiems
autobusams, N, kategorijos puspriekabiy vilkikams, kuriy bruto masé yra nuo 3,5 iki 7,5 tonos.
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5.2.2.17.1 punktas i§ dalies pakei¢iamas taip (jskaitant pastabos iSbraukima):

,5.2.2.17.1. Sugedus arba sutrikus priekaby, kuriose jrengta transporto priemonés stabilizavimo sistema,
kaip apibrézta Sios taisyklés 2.34 punkte, stabilizavimo sistemai, apie gedimg arba defekta
pranesama standartu ISO 7638:1997 nustatytos jungties 5 kontaktu siunciant 5.2.1.29.2 punkte
nurodyta atskirg geltonos spalvos jspéjamaji signala.

Ispéjamasis signalas turi nuolatos likti matomas, kol nepasalinamas gedimas arba defektas ir
uzvedimo (paleidimo) jungiklio padétis yra ,Jjungta“ (,on“ arba ,run®).

5.2.2.22.1 punkte isbraukiama nuoroda i 19 i$nasg ir 19 i$nasa.
5.2.2.22.2 punkte isbraukiama nuoroda j 20 i$nasg ir 20 i$nasa bei nuoroda | 21 i$nasa ir 21 i$nasa.
[terpiamas 5.2.2.23 punktas, nuoroda j 20 i$nasa ir 20 i$nasa:

,5.2.2.23. Laikantis Sios taisyklés 12.4 punkto nuostaty, visose Oj, ir O, kategorijy transporto priemo-
nése (2% su ne daugiau kaip 3 asimis ir pneumatine pakaba jrengiama transporto priemonés
stabilizavimo sistema. | $ig sistemg jeina bent jau apsaugos nuo apsivertimo valdymas ir ji turi
atitikti Sios taisyklés 21 priede nustatytus techninius reikalavimus.”

(29) Sis reikalavimas netaikomas itin sunkiems kroviniams vezti skirtoms priekaboms ir prickaboms, kuriose
jrengtos stovintiems keleiviams skirtos vietos.

Iterpiamas 12.1.6 punktas ir 21 i§nasa:

,12.1.6.  Nuo oficialios 11 serijos pakeitimy isigaliojimo datos né viena $ig taisykle taikanti Susitariancioji
Salis neturi atsisakyti suteikti tipo patvirtinimg pagal $ig taisykle su 11 serijos pakeitimais (2!).

(*) Sis punktas nedraudZia Danijai toliau reikalauti, kad transporto priemonés stabilizavimo sistema atitikty
Sios taisyklés reikalavimus.”

Iterpiamas 12.1.7 punktas:
,12.1.7.  Sios taisyklés 11 serijos pakeitimy 1 papildymas taikomas taip, kaip nurodyta 12.4.1 punkte.”
Iterpiamas 12.1.8 punktas:

,12.1.8.  Nuo oficialios $ios taisyklés 11 serijos pakeitimy 2 papildymo isigaliojimo datos né viena $ig
taisykle taikanti Susitariancioji Salis negali atsisakyti suteikti patvirtinima pagal 3ig taisykle su
pakeitimais, padarytais 11 serijos pakeitimy 2 papildymu.

Iterpiamas 12.2.6 punktas:

,12.2.6.  Pragjus 48 ménesiams nuo $ios taisyklés 11 serijos pakeitimy 1 papildymo isigaliojimo datos,
Susitarianciosios Salys patvirtinimg transporto priemonéms, kurioms taikomi 5.2.1.32 ir
5.2.2.23 punktai, jskaitant i$nasas, suteikia tik tuo atveju, jei jos atitinka Sios taisyklés 11 serijos
pakeitimy 1 papildymo reikalavimus.”

[terpiamas 12.2.7 punktas:

,12.2.7.  Pragjus 48 meénesiams nuo $ios taisyklés 11 serijos pakeitimy 2 papildymo jsigaliojimo datos,
$ig taisykle taikancios Susitarianciosios Salys patvirtinima suteikia tik tuo atveju, jei tvirtintinas
transporto priemoniy tipas atitinka $ios taisyklés su pakeitimais, padarytais 11 serijos pakeitimy
2 papildymu, reikalavimus.”
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[terpiamas

»12.3.2.

[terpiamas

»12.4.

12.4.1.

12.3.2 punktas:

Pragjus 84 ménesiams nuo Sios taisyklés 11 serijos pakeitimy 2 papildymo isigaliojimo datos,
$ig taisykle taikancios Susitarianciosios Salys gali atsisakyti patvirtinti pirming nacionalinés trans-
porto priemonés, kuri neatitinka Sios taisyklés 11 serijos pakeitimy 2 papildymo reikalavimy,

registracija (eksploatavimo pradzia).”

12.4 punktas ir 22/ i$nasa:

Privalomosios nuostatos dél transporto priemoniy, kuriose jrengta transporto priemonés stabi-

lizavimo sistema

Transporto priemonés stabilizavimo sistemos jrengimo transporto priemonése reikalavimai, kaip
nurodyta $ios taisyklés su 11 serijos pakeitimais 5.2.1.32 ir 5.2.2.23 punktuose, taikomi taip:

Transporto priemonés kategorija

Taikymo data (nuo 11 serijos pakeitimy jsigaliojimo
datos)

Sig taisykle taikancios
Susitarianciosios Salys
patvirtinima suteikia tik
tuo atveju, jei tvirtintinas
transporto priemonés tipas
atitinka $ios taisyklés su 11
serijos pakeitimais

Sig taisykle taikancios
Susitarianciosios Salys gali
atsisakyti suteikti pirmine

nacionalinés transporto
priemonés, kuri neatitinka

Sios taisyklés 11 serijos
pakeitimy reikalavimy,
registracija (eksploatavimo

reikalavimus pradzia)
M, 60 ménesiy 84 meénesiai
M; (IIT klasé) (¥) 12 ménesiy 36 meénesiai

M; < 16 tony (pneumatiné pavara)

24 ménesiai

48 ménesiai

M; (II ir B klasés) (hidrauliné pavara) 60 ménesiy 84 ménesiai

M; (III klas¢) (hidrauliné pavara) 60 ménesiy 84 ménesiai

M; (III klas¢) (pneumatinio valdymo pavara ir hidrau- 72 ménesiai 96 ménesiai

linés energijos perdavimo pavara)
M; (II klasé) (pneumatinio valdymo pavara ir hidraulinés 72 ménesiai 96 ménesiai
energijos perdavimo pavara)

M; (kita, nei nurodyta pirmiau) 24 ménesiai 48 ménesiai

N, (hidrauliné pavara) 60 ménesiy 84 meénesiai

N, (pneumatinio valdymo pavara ir hidraulinés energijos 72 ménesiai 96 ménesiai
perdavimo pavara)

N, (kita, nei nurodyta pirmiau) 48 ménesiai 72 ménesiai

N; (2 asiy puspriekabiy vilkikai) 12 ménesiy 36 ménesiai

N; (2 asiy puspriekabiy vilkikai su pneumatinio 36 ménesiai 60 ménesiy
valdymo pavara, ABS)

N; (3 asiy su elektrinio valdymo pavara, EBS) 36 ménesiai 60 ménesiy

N; (2 ir 3 asiy su pneumatinio valdymo pavara, ABS) 48 ménesiai 72 ménesiai

N; (kita, nei nurodyta pirmiau) 24 ménesiai 48 ménesiai

O3 (bendra asiy apkrova — 3,5-7,5 tonos) 48 ménesiai 72 ménesiai

O3 (kita, nei nurodyta pirmiau) 36 ménesiai 60 ménesiy

0,

24 ménesiai

36 ménesiai

(*) 1 Klasé, kaip apibrézta Taisykléje Nr. 107.

Ankstesniyjy 12.4 ir 12.4.1 punkty numeriai kei¢iami numeriais 12.5 ir 12.5.1.
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2 priedo pakeitimai

2 priede jterpiami 14.14 ir 14.14.1 punktai:

,14.14.

14.14.1.

Transporto priemongéje jrengta transporto priemonés stabilizavimo sistema:

JEIGU TAIP: e

transporto priemonés stabilizavimo sistema i§bandyta pagal 21 priede nustatytus
reikalavimus ir juos atitinka:

Transporto priemonés stabilizavimo sistema néra privaloma:
[ transporto priemonés stabilizavimo sistema jeina vaziavimo krypties valdymas:

[ transporto priemonés stabilizavimo sistemg jeina apsaugos nuo apsivertimo
valdymas:

Kai buvo remtasi 19 priedu patvirtinta bandymy ataskaita, nurodomas jos
numeris: «

10 priedo pakeitimai

10 priedo 1.3.1 punkto 2 i$nasa i§ dalies pakeiciama taip:

taip | ne ()

taip | ne (3

taip | ne (%)
taip | ne ()

taip | ne ()

»(?) Kai aSys yra sudétinés, o tarpas nuo vienos i§ asiy iki gretimos aSies virsija 2,0 m, kickviena atskira asis
laikoma nesusijusiy asiy grupe.”

11 priedas

11 priedo pakeitimai

2 dalis i§ dalies pakei¢iama taip:

»2.

1.1, 1.2 ir 1.3 punktuose vartojamas terminas ,tapatus” reiskia, kad geometrinés bei mechaninés
charakteristikos ir tuose punktuose paminétos transporto priemonés komponentams naudotos

medZiagos yra tapacios.

Pagal 1.1. ir 1.2 punktus Sie reikalavimai priekaboms laikomi jvykdytais, jeigu Sio priedo 2
priedélio 3.7 punkte nurodyti bandomosios priekabos asies ir (arba) stabdzio kodai pateikiami

ataskaitoje apie atskaiting asj ir (arba) stabdi.

Atskaitiné ais ir (arba) stabdys — asis ir (arba) stabdis, dél kuriy parengta $io priedo 2 priedélio

3.9 punkte minéta bandymy ataskaita.”

11 priedo 1 priedélis

I lentelé i§ dalies pakei¢iama taip (jskaitant 1 i$nasa):

»Iransporto priemonés asys Atskaitinés asys

Statiné masé | Ratams sustabdyti Bandinio masé | Ratams sustabdyti

® 0 batina jéga Greitis ®) () pasickia jéga Greitis
kg N km/h kg N km/h
1 asis
2 asis
3 asis
4 asis

(1) Zr. $io priedo 2 priedélio 2.1 punkta.”




L 297/188

Europos Sgjungos oficialusis leidinys

20101113

Il lentelés trecioji eiluté i§ dalies pakei¢iama taip (jskaitant (%) i$nasos isbraukima):

LATSKAITINE ASIS ATASKAITOS NR Data

(pridedama kopija)

I tipas I tipas

Kiekvienos asies stabdymo jéga (N).

(zr. 2 priedelio 4.2.1 punktg)

1 asis Ty = e % F, Ty = o % E,

2 asis Ty = e % F, Ty = o % E,

3 asis T3 = . % Fe T3 = . % Fe

11 priedo 2 priedelis

[terpiamas 1.2.2 punktas:

,1.2.2. Jeigu bandymai atlickami vadovaujantis $iuo priedéliu pries jsigaliojant Sios taisyklées pakeiti-

mams, padarytiems 11 serijos pakeitimy 2 papildymu ir, kartu su transporto priemones, asiy
arba stabdZiy gamintojo pateiktais patvirtinamaisiais duomenimis, jais remiantis gaunama uztek-
tinai informacijos, kad bty galima laikytis 11 serijos pakeitimy 2 papildymu nustatyty reika-
lavimy, iy bandymy duomenimis galima remtis rengiant nauja bandymy ataskaitg arba papil-
dant esancia ataskaitg, neatliekant paciy bandymy.”

2 dalis i§ dalies pakei¢iama taip:

2. SIMBOLIAI IR APIBREZTYS
2.1. Simboliai
P = — transporto priemonés masés dalis, tenkanti asiai statinémis salygomis;
F = — nejudamg agj veikianti statmena kelio dangos jéga, lygi P - g;
Fr = — bendra statmena kelio dangos jéga, veikianti visus nejudancios priekabos ratus;
F. = - bandomoji asiy apkrova;
Pe =-F /g
g = — sunkio pagreitis ¢ = 9,81 m/s%
C = - stabdziy valdymo jégos momentas;
Cy = - stabdziy valdymo pradinis jégy momentas, apibréztis pateikta 2.2.2 punkte;
Codec = — deklaruotas stabdziy valdymo pradinis jégy momentas;
Cmax = — deklaruotas didziausias stabdZziy valdymo jégos momentas;
R = - padangos riedé¢jimo spindulys (dinaminis);
T = — stabdymo jéga padangos ir kelio sandiroje;
Tg = — bendra priekabos stabdymo jéga padangos ir kelio sandiroje;
M = - stabdymo momentas, lygus T -R;
z = — stabdymo greitis, lygus T | F arba M | R F);
s = — pavaros eiga (darbiné eiga ir laisvoji eiga);

s, = — . 19 priedo 9 priedelj;
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Thy, = - zr. 19 priedo 9 priedélj;
1 = — svirties ilgis;
r = — vidinis stabdziy biigny spindulys arba efektyvusis stabdziy disky spindulys;
p = - stabdziy jjungimo slégis.
Pastaba. Simboliai su e raide yra susije su parametrais, susijusiais su atskaitiniy stabdziy
bandymu, ir prireikus gali bati priskirti prie kity simboliy.

2.2. Apibréztys

2.2.1. Disko arba biigno masé

2.2.1.1.  Deklaruotoji masé — gamintojo deklaruota reprezentatyvi tuo paciu kodu pazenklinto stabdzio
masé (zr. §io priedélio 3.7.2.2 punkta).

2.2.1.2.  Vardiné bandinio masé¢ — gamintojo nurodyta disko arba biigno, kurj technikos tarnyba atitin-
kamai isbando, maseé.

2.2.1.3.  Faktiné bandinio masé — prie§ bandyma technikos tarnybos i§matuota masé.

2.2.2. Stabdziy valdymo pradinis jégy momentas

22.2.1.  Stabdziy valdymo pradinis jégy momentas (Co) — valdymo jégos momentas, reikalingas i$ma-
tuojamam stabdymo momentui sukurti. Sis momentas gali bati nustatytas ekstrapoliuojant
matavimy duomenis, kai stabdymo greicio intervalas nevirsija 15 proc., arba kitais lygiaverciais
bidais (pvz., 10 priedo 1.3.1.1 punktas).

2.2.2.2.  Stabdziy valdymo pradinis jégy momentas (Cy4.) — gamintojo deklaruotas stabdziy valdymo
pradinis jégy momentas, kuris yra tipiskas ty stabdziy valdymo pradinis jégy momentas (Zr. Sio
priedélio 3.7.2.2.1 punkta) ir yra reikalingas 19 priedo 2 diagramai nubrézti.

2.2.2.3.  Stabdziy valdymo pradinis jégy momentas (C, () nustatomas taikant 2.2.2.1 punkte nustatyts
tvarka ir bandymo pabaigoje iSmatuojamas technikos tarnybos.

2.2.3. ISorinis disko skersmuo:

2.2.3.1.  Deklaruotas iSorinis skersmuo — gamintojo deklaruotas iSorinis disko skersmuo, kuris yra
tipiskas iSorinis to disko skersmuo (Zr. Sio priedélio 3.7.2.2.1 punktg).

2.2.3.2.  Vardinis iSorinis skersmuo — gamintojo nurodytas iSorinis disko, su kuriuo technikos tarnyba
atlieka atitinkamg bandymg, skersmuo.

2.2.3.3.  Faktinis iorinis skersmuo — prie§ bandymg technikos tarnybos i§matuotas iSorinis skersmuo.

2.2.4. Efektyvusis skirstymo veleno ilgis — atstumas nuo S formos kumstelio vidurio linijos iki veikian-

Cios svirtelés vidurio linijos.”

3.4 punktas i§ dalies pakeiCiamas taip:

3.4

Bandymuy salygos (bendrosios)*

3.7-3.7.3 punktai turéty bati isbraukti.

[terpiami 3.

n3.7.
3.7.1.

7-3.9.4 punktai:

Identifikaciniai duomenys

Toliau nurodyti aiskiai jskaitomi identifikaciniai duomenys pateikiami kartu matomoje asies
vietoje taip, kad jy nebity galima nutrinti:

a) asies gamintojas ir (arba) gamykliné marke;

b) asies kodas (zr. sio priedélio 3.7.2.1 punktg);
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3.7.1.1.

3.7.1.2.

3.7.2.

3.7.2.1.

3.7.2.2.

¢) stabdzio kodas (zr. $io priedélio 3.7.2.2 punkta);
d) F. kodas (zr. Sio priedélio 3.7.2.3 punkta);
¢) pagrindiné bandymy ataskaitos numerio dalis (zr. Sio priedélio 3.9 punkta).

Toliau pateikiamas pavyzdys:

ASies gamintojas ir (arba) gamykliné marké ABC
ID1-XXXXXX

ID2-YYYYYY

ID3-11200

ID4-22727777

Toliau nurodyti aiskiai jskaitomi identifikaciniai duomenys pateikiami kartu matomoje neinte-
gruoto automatinio stabdziy reguliavimo mechanizmo vietoje taip, kad jy nebaty galima
nutrinti:

a) gamintojas ir (arba) gamykliné markeé;

b) tipas;

c) versija.

Turi bati matoma aiskiai jskaitoma ir nenutrinama kiekvieno stabdziy trinkelés antdéklo gamy-
kliné marke ir tipas, kai antdéklas ir (arba) trinkelé sumontuojami ant stabdziy trinkelés ir (arba)

laikanciojo disko.

Kodai
Asies kodas

Asies kodas Zymi asies klase, atsizvelgiant j jos stabdymo jégg ir (arba) sukimo moments, kaip
nurodyta asies gamintojo.

Asies kodas yra raidinis ir skaitmeninis kodas, sudarytas i§ keturiy Zenkly ,ID1-, po kuriy eina
daugiausia 20 Zenkly.

Stabdzio kodas

Stabdzio kodas yra raidinis ir skaitmeninis kodas, sudarytas i§ keturiy Zenkly ,ID2-“ po kuriy
eina daugiausia 20 Zenkly.

Stabdys su tuo paciu kodu yra stabdys, kurio nesiskiria Sie kriterijai:

a) stabdZio tipas (pvz., bugnas (S formos kumstelis, pleistas ir t. t) arba diskinis stabdys
(tiksuotas, slankusis, viengubas arba dvigubas diskas ir t. t.);

b) pagrindiné medziaga (pvz., gelezis arba spalvotieji metalai): apkabos korpuso, stabdzio
atramos, stabdziy disky ar bigno;

¢) matmenys su e raide pagal sio priedo 5 priedélio 2A ir 2B bréZinius;

d) pagrindinis badas, kuriuo stabdziu sukuriama stabdymo jéga;

¢) jeigu stabdZiai yra diskiniai, frikcinio Ziedo montavimo biidas: fiksuotas arba slankusis;
f) stabdymo jégos stiprinimo koeficientas (By);

g) skirtingos stabdziy charakteristikos, atsizvelgiant { 11 priede nustatytus reikalavimus, kurie
néra nurodyti 3.7.2.2.1 punkte.
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3.7.2.2.1.

3.7.2.3.

3.7.2.4.

3.7.3.
3.7.3.1.

Leidziami stabdZiy su tuo paciu kodu skirtumai

Gali skirtis stabdZiy su tuo paciu kodu charakteristikos, atsizvelgiant i $iuos kriterijus:
a) didziausio deklaruoto stabdziy valdymo jégos momento (C,,,) padidéjimg;
b) deklaruotos stabdziy disko ir stabdziy biigno masés (mg.) nuokrypj: + 20 proc.;

¢) antdéklo ir (arba) trinkelés sumontavimo ant stabdziy trinkelés ir (arba) laikanciojo disko
bida;

d) jeigu stabdziai yra diskiniai, didZiausios stabdymo eigos padidéjima;
e) efektyvyji skirstymo veleno ilgj;

f) deklaruotg slenkstinj stabdymo jégy momentg (Cg 4ec);

g) * 5 mm nuo deklaruoto iSorinio disko skersmens;

h) disky atvésinimo sistemos tipa (ventiliuojama | neventiliuojama);

i) stebulg (su integruota stebule ar be jos);

j) diska su integruotu blignu (su stovéjimo stabdzio funkcija ar be jos);
k) geometrinis frikciniy disko pavirdiy ir disko montavimo rysj;

l) stabdziy trinkelés antdekly tipa;

m) medziagy pokycius (iskyrus pagrindinés medziagos poky¢ius, Zr. 3.7.2.2 punkta), kuriy
atveju gamintojas patvirtina, kad minéti medziagy poky¢iai neturi poveikio veiksmingumui
atliekant privalomus bandymus;

n) laikantijj diskg ir stabdziy trinkelés antdéklus.

F. kodas

F. kodas zymi bandomaja asiy apkrova. Tai yra raidinis ir skaitmeninis kodas, sudarytas i$
keturiy Zenkly ,ID3-“ po kuriy eina F, verté (daN), bet be ,daN“ Zenklo.

Bandymy ataskaitos kodas

Bandymy ataskaitos kodas yra raidinis ir skaitmeninis kodas, sudarytas i§ keturiy Zenkly ,ID4-,
po kuriy eina pagrindiné bandymy ataskaitos numerio dalis.

Automatinis reguliavimo mechanizmas (integruotas ir neintegruotas)
Automatinio stabdziy reguliavimo mechanizmo tipai

To paties tipo automatinio reguliavimo mechanizmo nesiskiria sie kriterijai:
a) korpusas: pagrindiné medziaga (pvz., geleZis ar nespalvotieji metalai, ketus ar kaltas plienas);
b) leidziamas didZiausias ske¢iamojo kumstelio veleno sukimo momentas;

¢) reguliavimo principas, pvz., priklausomas nuo eigos ar jégos arba elektroninis ir (arba)
mechaninis.
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3.7.3.2.

3.8.

Automatinio reguliavimo mechanizmo versijos, atsizvelgiant i reguliavimo pobudj

Tam paciam tipui skirti automatinio reguliavimo mechanizmai, turintys poveikio stabdZio
darbiniam tarpui, laikomi skirtingomis versijomis.

Bandymy kriterijai

Bandymy rezultatai turi jrodyti, kad paisoma visy $io priedo 2 priedélyje nustatyty reikalavimy.

Jeigu reikia parengti nauja bandymuy ataskaitg apie pakeistg asj ir (arba) stabdj arba ja papildyti,
atsizvelgiant i 3.7.2.2.1 punkte nurodytus ribojimus, taikomi toliau nurodyti kriterijai, pagal
kuriuos nustatoma, ar batina atlikti papildomy bandymy, pasirenkant blogiausia atvejj atitin-
kancius variantus, dél kuriy susitariama su technikos tarnyba.

Sios santrumpos naudojamos kitoje lenteléje:

CT (visas bandymas)

Bandymas pagal 11 priedo 2 priedélj
3.5.1 Papildomas 3alty stabdziy veiksmingumo bandymas

3.5.2 Bandymas jkaitusiy stabdziy veiksmingumo sumazéjimui nustatyti
(I tipo bandymas) ()

3.5.3 Bandymas jkaitusiy stabdziy veiksmingumo sumaZzéjimui nustatyti
(Il tipo bandymas) (*)

Bandymas pagal 19 priedg
4. Salty priekabos stabdziy veikimo charakteristikos */ (*)

FT (bandymas ikaitusiy stab-
dziy veiksmingumo sumazé-
jimui nustatyti)

Bandymas pagal 11 priedo 2 priedél:
3.5.1 Papildomas 3alty stabdziy veiksmingumo bandymas

3.5.2 Bandymas jkaitusiy stabdziy veiksmingumo sumazéjimui nustatyti
(I tipo bandymas) (*)

3.5.3 Bandymas ikaitusiy stabdziy veiksmingumo sumazéjimui nustatyti
(I tipo bandymas) (*)

(*) Jei taikoma.

Skirtumai pagal 3.7.2.2.1 punkta

Bandymy kriterijai

a) Didziausio deklaruoto stabdziy valdymo jégos
momento (C,,) padidéjimas

LeidZiamas
neatliekami.

papildomi  bandymai

pokytis,

b) Deklaruotos stabdziy disko ir stabdziy bigno
masés (mg.) nuokrypis: £ 20 proc.

CT. Isbandomas lengviausias variantas. Jeigu, isban-
dant naujg varianta, vardiné bandinio mas¢ nukr-
ypsta maziau nei 5 proc. nuo pirmiau isbandyto
varianto, kurio vardiné verté yra didesné, galima
apsieiti be lengvesnio varianto bandymo.

Faktiné bandinio masé nuo vardinés bandinio masés
gali skirtis + 5 proc.

¢) Antdéklo ir (arba) trinkelés sumontavimo ant
stabdziy trinkelés ir (arba) laikanciojo disko
bidas

Gamintojo nurodytas blogiausias atvejis, dél kurio
susitarta su bandymga atlickancia technikos tarnyba.

d) Jeigu stabdziai yra diskiniai, didZiausios stabdzio
eigos padidéjimas

LeidZiamas
neatliekami.

pokytis,  papildomi  bandymai

¢) Efektyvusis skirstymo veleno ilgis

Blogiausiu atveju laikomas maziausias skirstymo
veleno sukimosi standis ir toks atvejis tikrinamas:

i) FT btadu arba

ii) leidZiamas pokytis ir papildomi bandymai neatlie-
kami, jeigu apskaiciuojant galima jrodyti poveikj
eigai ir stabdymo jégai. Tokiu atveju bandymy
ataskaitoje nurodomos Sios  ekstrapoliacinés
vertés: sq, Ce, Te, Te[Fe.
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Skirtumai pagal 3.7.2.2.1 punkta Bandymy kriterijai
f) Deklaruotas slenkstinis stabdymo jégy momentas | Patikrinama, ar stabdymo veiksmingumas atitinka 19
(Codec) priedo 2 diagramoje nurodytas ribas.
g) 5 mm nuo deklaruoto iorinio disko skersmens | Blogiausio atvejo bandymu laikomas bandymas,
pasirenkant maZiausig skersmenj.
Faktinis iSorinis bandinio skersmuo nuo asiy gamin-
tojo nurodyto vardinio iSorinio skersmens gali skirtis
+ 1 mm.
h) Disky atvésinimo sistemos tipas (ventiliuojama | | I$bandomas kiekvienas tipas.
neventiliuojama)
i) Stebulé (su integruota stebule ar be jos) Isbandomas kiekvienas tipas.
j) Diskas su integruotu biignu, su stovéjimo stab- | Sios charakteristikos bandymas néra reikalingas.
dzio funkcija ar be jos
k) Geometrinis frikciniy disko pavirsiy ir disko | Sios charakteristikos bandymas néra reikalingas.
montavimo rySys
1) Stabdziy trinkelés antdékly tipas Kiekvienas stabdziy trinkelés antdéklo tipas.
m) Medziagy pokyCiai  (iSskyrus  pagrindinés | Sios salygos patikrinimo bandymas néra reikalingas
medziagos poky¢ius, Zr. 3.7.2.2 punktg), kuriy
atveju  gamintojas  patvirtina, kad minéti
medziagy pokyciai neturi poveikio veiksmin-
gumui atliekant privalomus bandymus
n) Laikantysis diskas ir stabdZiy trinkelés antdéklai | Blogiausio atvejo bandymo sglygos: (¥)
Laikantysis diskas: MaZiausias storis
Stabdziy trinkelés antdéklas: lengviausias stabdziy
trinkelés antdéklas
(*) Bandymas nereikalingas, jeigu gamintojas gali jrodyti, kad pokytis neturi poveikio standziui.

3.8.1. Jeigu, vadovaujantis 3.7.3.1 ir 3.7.3.2 punktais, automatinio reguliavimo mechanizmo para-
metrai nukrypsta nuo isbandytojo mechanizmo, vadovaujantis io priedélio 3.6.2 punktu, batina
atlikti papildoma bandyma.

3.9. Bandymy ataskaita

3.9.1. Bandymy ataskaitos numeris
Bandymy atskaitos numerj sudaro dvi dalys: pagrindiné dalis ir priedélis, rodantis, kokio lygio
bandymy ataskaita parengta.

Pagrindiné dalis, sudaryta i§ ne daugiau kaip 20 Zenkly, ir priedélis aiskiai atskiriami vienas nuo
kito, pvz., tasku ar briksniu.

Pagrindiné bandymy ataskaitos numerio dalis susijusi tik su stabdziais, kuriy kodas ir stabdymo
jégos stiprinimo koeficientas yra tie patys (vadovaujantis $ios taisyklés 19 priedo 4 dalimi).

3.9.2. Bandymy kodas

Be bandymy ataskaitos numerio naudojamas bandymy kodas, sudarytas i§ ne daugiau kaip
astuoniy Zenkly (pvz., ABC123), Zymintis kodams ir bandiniams taikomus bandymy rezultatus
ir aprasytas naudojant 3.7 punkte pateiktus duomenis.
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3.9.3. Bandymy rezultatai
3.9.3.1.  Pagal $io priedélio 3.5 ir 3.6.1 punktus atlikty bandymy rezultatai pateikiami $io priedo 3
priedélyje pateikto pavyzdzio blanke.

3.9.3.2.  Kai stabdziuose yra jmontuotas alternatyvus stabdZiy reguliavimo mechanizmas, pagal $io prie-
délio 3.6.2 punkty atlikty bandymy rezultatai pateikiami $io priedo 4 priedélyje pateikto pavyz-
dzio blanke.

3.9.4. Informacinis dokumentas

ASies ar transporto priemonés gamintojo pateiktas informacinis dokumentas, kuriame patei-
kiama bent jau $io priedo 5 priedélyje nurodyta informacija, yra bandymy ataskaitos dalis.

Prireikus informaciniame dokumente nurodomi jvairiis stabdziy ir (arba) asies jrangos variantai,
atsizvelgiant j 3.7.2.2.1 punkte i$vardytus esminius kriterijus.”

4.1 punktas i§ dalies pakeitiamas taip:

J4.1. Komponenty patikrinimas

Tvirtinamos transporto priemonés stabdziy specifikacija turi atitikti 3.7 ir 3.8 punktuose nusta-
tytus reikalavimus.“

4.1.1-4.1.7 punktai turéty bati iSbraukti.

4.3.1.4 punkte pateikta formulé i§ dalies pakeiciama taip:

cC-C, R
T = (Te—0,01~FE)C 2 ~§+0,01-F“

€ oe
4.3.2 punkte pateikta formulé i§ dalies pakeiciama taip:

T T

Fr  3F
11 priedo 3 priedélis
I§ dalies pakeic¢iamas taip (jskaitant 1A, 1B, 2A ir 2B bréziniy isbraukimag):
.3 PRIEDELIS
Bandymy ataskaitos pavyzdys, kaip nustatyta $io priedo 2 priedélio 3.9 punkte

BANDYMU ATASKAITOS NI. .o

Pagrindiné dalis: ID4- ....ccoovvomecrrrirreccens

Priedelis: ....covveeemcereeeesecrieriirecceeennnneas

1. BENDROJI INFORMACIJA

1.1. Agies gamintojas (pavadinimas it AdIESAS): .......covecewecemmeerimermrimnecriiseesmsneesssnssssssessssecsssnesesssnesesssessssnnes
1.1.1. Asies gamintojo naudojama gamykliné marke: .........ccomererrnnecccrmeecrninen

1.2. Stabdziy gamintojas (pavadinimas ir adresas): ........cceecernecemmnecessseesssesessesesssecessnnes

1.2.1. StaDAZi0 KOAAS ID 21 oot sas e sas st assas s s s s ssssssssssssassasasssasassanes

1.2.2. Automatinis stabdziy reguliavimo mechanizmas: integruotas | neintegruotas (!)

1.3. Gamintojo parengtas informacinis dOKUMENTAS: ......vcueuereremeceumecesmeeesieeesiesssssesssssseessssesessssesssssnsesssnnes
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2. BANDYMU IRASAI
Turi bati $ie jrasai apie kiekvieng bandyma:
2.1. Bandymy kodas (zr. $io priedo 2 priedélio 3.9.2 punkta):
2.2. Bandinys: (Tikslus su gamintojo parengtu informaciniu dokumentu susijusio iSbandyto varianto
identifikavimas. Zr. $io priedo 2 priedélio 3.9.2 punkta)
2.2.1. ASis
2.2.1.1. ASIES KOAAS: ID Tmceuiieeeereceeiiencseemisseesessassessessesesssssssaessssssssessssssssessssssssesssssssesssssssssssessassesssssssssssssssssssssens
2.2.1.2. I3bandytos aSies 1dentifiKAVIMAS: ....cccuuereeecrieeciiieceriereiseesieseeeseseessesee st sss e esss e ess s stesesssseneens
2.2.1.3.  Bandomoji aSiy apkrova (Fe Kodas): ID3- .....cccmmrmmmneccemsasneseemsesessssssssessssssssesssssesnasssssssnsssesnns
2.2.2. Stabdys
2.2.2.1. StabdZio KOdas: ID2-.......orieeurceeeemmeceeemsaseseesssssesssssssscssssssssesesssssseesessssssessssmssesesssssssssssasssssessssssssssssnssses
2.2.2.2. I3bandyto stabdZio identifIKAVIMAS: ...cc.veceereeereererireciimeceiseesseeesisesesssessssseesssssessssssesessssesmsasesssessssnncs
2.2.2.3.  DidZiausia StaDdZio €IGA (2): .eeeereeeeerreeeeseeessseeessseesssseessssesessssesessssesssssse st essssssesssesessse s ess et sss s ssenes
2.2.2.4.  Efektyvusis skirstymo veleno 1lgis (3): weveceeeceeieeciieseiieceiseesssseessssessssssessssssesssssesssssessssssessssssssnnes
2.2.2.5. Medziagy poky¢iai, kaip nustatyta Sio priedo 2 priedélio 3.8 punkto m papunktyje: ...
2.2.2.6. Stabdzio biignas arba stabdzio diskas (')
2.2.2.6.1. Faktiné bandomojo disko arba bUgno mMasé (1): .coeceerenneeereeeieeeisseessseessseesssesssssesessneee
2.2.2.6.2. Vardinis i30rinis disSKO SKEISIMUO (2): ouivuiverieeeieeiesses st sas s s senees
2.2.2.6.3. Disky atvésinimo sistemos tipas (ventiliuojama | neventiliuojama) (%)
2.2.2.6.4. Su integruota stebule ar be jos (%)
2.2.2.6.5. Diskas su integruotu biignu, su stovéjimo stabdZio funkcija ar be jos (') (3)
2.2.2.6.6. Geometrinis frikciniy disko pavirsiy ir disko MONtAVIMO IYSYS: weouereeererremecrrieceriseceissecesnseeessecenanne
2.2.2.6.7. Pagrinding MEAZIAZA: ........coocivueuemceremmeeeeeesssscesesssssecesesssssssssssssessssssssesssssssssesssssssssesssssssssssssessessassessesssssans
2.2.2.7. Stabdziy trinkelés antdéklas arba trinkelé (1)
2.2.2.7.1. GAMUNTOJAS: couvrverrierciriisieitiesisssssiss s s s sas s s s e bR s a bR bR R bR R n s n s sn s
2.2.2.7.2. GAMYKING MIATKE: ...ocivoeiecciieeecreeeieeereeeiseeseseesseseessessessssssseessssesssssssssessessseeseessasessessssssscessasssssssssessesses
2.2.2.7.3. TIPS ottt et aen
2.2.2.7.4. Antdéklo ir (arba) trinkelés sumontavimo ant stabdziy trinkelés ir (arba) laikanciojo disko
biidas (1):
2.2.2.7.5. Laikanciojo disko storis, stabdziy trinkelés antdékly storis ar kiti apraSomojo pobidzio duomenys

(gamintojo parengtas informacinis dokumentas) (1):
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2.2.2.7.6. Pagrindiné stabdziy trinkelés antdékly ir (arba) laikanciojo disko medZiaga (1): .ccoveeeeerecerernecerennee

2.2.3.

2.2.3.1.

2.2.3.2.

2.2.3.3.

2.2.3.4.

2.2.4.

2.2.4.1.

2.2.4.2.

2.2.5.

2.2.6.

2.2.6.1.

2.2.6.2.

2.2.6.3.

2.2.6.4.

2.3.

2.3.1.

Automatinis stabdZiy reguliavimo mechanizmas (netaikoma, kai automatinis stabdziy reguliavimo
mechanizmas jau integruotas) (')

Gamintojas (pavadinimas ir adresas): ...

GamyKING MATKE: ....covucieeciircceicerrnecereceriecsiseesiseeeseesesessesesesessssseesssessssneee

TIPAS: e

VEISTAL oottt sssssas st s s s ssesssssssac

Ratas (-ai) (dél matmeny Zr. Sio priedo 5 priedélio 1A ir 1B brézinius)
Atskaitinis padangy riedéjimo spindulys (R.) esant bandomajai asiy apkrovai (Fe): .eeeeecererecerenne.

Duomenys apie per bandymus pritvirtinta rata:

Padangy dydis Ratlankiy dydis X, (mm) D, (mm) E. (mm) G, (mm)
SVITHES 1GIS ([€): wovererrrererreemrrrreserriercereensesisecreessesssesesrssesssessecssesesssssessssssesessssesssssesssssesssssessressessssnece
Stabdziy kamera
GAIMINTOJAS: cevveiieieieiierinieisisise s ss et ba bbb bbb bbbt bbb bbb s s s
GamyKIing MArKE: ..o esesesesesesssesessssseesssessssnnes
TEPAS: e
(Bandymas) AtpazZinties MUIMETIS: ...c.ueuereeemeeeemseressseeessseesssseessseeesssessssnnes
Bandymy rezultatai (pakoreguota, atsizvelgiant 0,01 F, dydZio riedéjimo varza)

0, ir O3 kategorijy transporto priemonés

Bandymo tipas: 0 I

11 priedo 2 priedélio punktas 3.5.1.2 3.5.2.23 3.5.2.4
Bandymo greitiskm/h km/h 40 40 40
Stabdziy pavaros slégis (p) kPa —

Stabdymo trukmeé,min. min — 2,55 —
Pasiekta stabdymo jeéga (T,) daN

Stabdziy veiksmingumas (T,/F.)- —

Pavaros eiga (s,), mm —

Stabdziy valdymo jégos momentas (C,), Nm —

Stabdziy valdymo pradinis jégy momentas Nm —

(o0




201011 13 Europos Sgjungos oficialusis leidinys

L 297/197

2.3.2.

2.3.3.

2.3.3.1.

2.33.2.

2.3.4.

2.3.4.1.

1
2

0, kategorijos transporto priemonés

Bandymo tipas: 0 I

11 priedo 2 priedélio punktas 3.5.1.2 3.5.3.1 3.5.3.2
Pradinis bandymo greitis, km/h 60 60
Galutinis bandymo greitis, km/h

Stabdziy pavaros slégis (pe) kPa —

Stabdziy spudziy skaicius — — 20 —
Stabdymo ciklo trukme, s — 60 —
Pasickta stabdymo jéga (T,), daN

Stabdziy veiksmingumas (T./F) —
Pavaros eiga (s,), mm —
Stabdziy valdymo jégos momentas (C,), Nm —

Stabdziy valdymo pradinis jégy momentas Nm —
(oo

Siame punkte pateikta lentelé turi biiti uzpildyta tik tuo atveju, kai stabdys bandomas ios
taisyklés 19 priedo 4 punkte nustatyta tvarka, siekiant patikrinti Salty stabdziy veikimo charak-
teristikas ir atsizvelgiant | stabdymo jégos stiprinimo koeficienta (By).

Stabdymo jégos stiprinimo koeficientas (By):

Deklaruotas slenkstinis stabdymo jégos momentas (Cg gec),

Automatinio stabdziy reguliavimo mechanizmo veiksmingumas (jei taikoma)

Vadovaujantis 11 priedo 2 priedélio 3.6.3 punktu, veikia laisvai: taip | ne (')

TAIKYMO INTERVALAS

Taikymo intervalas rodo, kuriems $ioje bandymy ataskaitoje nurodytiems asiy ir (arba) stabdziy
variantams taikomi atskiri bandymy kodai.

Sis bandymas atliktas, o apie rezultatus pranesta vadovaujantis Taisyklés Nr. 13 su paskutiniais ...
serijos pakeitimais 11 priedo 2 priedéliu ir, kai taikoma, 19 priedo 4 punktu.

Uzbaigiant 11 priedo 2 priedélio 3.6 punkte nustatyta bandyma, Taisyklés Nr. 13 5.2.2.8.1
punkte nustatyti reikalavimai laikomi jvykdytais | nejvykdytais (4). (1)

BANDYMUS ATLIEKANTI TECHNIKOS TARNYBA (%)

Parasas: ... DAL s

PATVIRTINIMA SUTEIKIANTI INSTITUCTJA (%)

Parasas: ... CDAtar e

I$braukti, kas netaikoma.
Taikoma tik diskiniams stabdZiams.

4 Pildoma, kai jrengiamas stabdziy dilimg mazinantis automatinis jtaisas.

%) Turi pasirayti skirtingi asmenys, net jeigu technikos tarnyba ir patvirtinima suteikianti institucija — ta
pati organizacija, arba su ataskaita turi biti pateiktas atskiras patvirtinimg suteikiancios institucijos
leidimas.

()
A
(®) Taikoma tik biigniniams stabdzZiams.
*
)
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11 priedo 4 priedélis

11 priedo 4 priedélio 1.1 punkte frazé ,Techniskai leidziama asiy apkrova (P.)“ pakei¢iama fraze ,Bandomoji
asiy apkrova (F, kodas): ID3-“

11 priede jterpiamas 5 priedélis:

,5 PRIEDELIS

Informacinis dokumentas apie priekabos asis ir stabdZius, naudojamas taikant alternatyvius I ir III
tipy bandymus

1. BENDROJI INFORMACIJA

1.1. Transporto priemonés gamintojo pavadinimas ir adresas:
2. DUOMENYS APIE ASIS

2.1 Gamintojas (pavadinimas ir adresas):

2.2. Tipas ir (arba) variantas:

2.3. Asies kodas: ID1-..

2.4, Bandomoji a8ies aPKIOVA (FE): ....ccurrmreieereierersisncriesnesssesesssenesessssessssssesssssesssssesssssnestmsessssssesssssseseses daN

2.5. Duomenys apie ratus ir stabdzius, remiantis 1A ir 1B bréziniais

1A bréz.

R,

e ees s i oie s s e imes s e o
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3.1.
3.1.1.
3.1.2.
3.1.3.
3.1.3.1.
3.1.4.
3.1.5.

1B bréz.
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STABDZIAI
Bendroji informacija

Gamykliné marké: ...

Gamintojas (pavadinimas ir adresas):

Stabdziy tipas (pvz., biigniniai | diskiniai): ......

Variantas (pvz., S formos kumstelis, vienas pleiStas ir t. t.): .........

Stabdzio kodas: ID2-

Duomenys apie stabdzius, remiantis 2A ir 2B bréZiniais:
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2B bréz.

1]

\

:

i
i
i

0 (0 (0 @0

Xe de he Ce de €e Qoe Uye be Te Ae Sle SZe SBe
(mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (cm 2) (mm) (mm) (mm)
3.2. Duomenys apie biigninius stabdzius

3.2.1.  Stabdziy reguliavimo mechanizmas (iSOrinis | iNtEQrUOLAS): ..ccwwceremecermmecemsecrsmeersseeessnessssnessssnsecssnnes

3.2.2. Deklaruotas didziausias stabdziy valdymo jégos momentas (Cpap): eeeerecemmmecemmecemmmecrssecessnecesenne Nm

3.2.3. Mechaninis VEIKSIMINGUIMAS: 1] = ..vevvuemerereeeeimeereiseeessseessssessssseesssseesssssessssssessssssesssssessssssessssssssssesssssessseness

3.2.4.  Deklaruotas slenkstinis stabdymo jégos momentas (Cpgec): eeweeerememmmemcreremmmmmmmsneseeveesssssnsaesseesesseens Nm

3.2.5.  Efektyvusis SKirstymo Veleno ilgIS: ......ccccomrreonecermieeeermimneseesssssesssssssscsssssssnessssmmsssssssssssssssssnees mm

3.3.  Stabdziy bugnas

3.3.1. Didziausias frikcinio pavir§iaus skersmuo (dilimo 1iba) ......cccoomeeeermereenmererreereirreeeeerseeeieseseessseeeeseseees mm

3.3.2.  PaGrinding MEAZIAGA: ..oveeuveeereeeeseeeeiseeeeeseeeessesetseeesssesessssesessseeess s essss et esss e bs s sb st sbs st

3.3.3.  DeKlaruota mMase: .......cccmccemioneceesmeeneccessesmncessissmecesseenne .. kg

334, Varding mase: .....ccemecrrneermeesmiscssisecssesesssersessseneessisnecess kg
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3.4, Stabdziy trinkelés antdéklai
3.4.1.  Gamintojas it AdTESAS .....cc...ceeremeererrremessncssssssnenesssssmsssssssssesssssssasesses
3.4.2.  GaMYKHNE MATKE ..ot ssssesssesesssesesssesesessssessssssesssesseessnessssssesssans
343, TIPAS iR R R
3.4.4. Identifikavimas (stabdziy trinkelés antdéklo tipo identifikavimas) .........ccooeeemmeceenneceeneecuineseeineceiinecenns
3.4.5. Maziausias StOris (diliMO TIDA) ...ooveierveeieeiieiieiieseeee et aes s enn s s sa s mm
3.4.6.  Frikcinés medziagos pritvirtinimo prie stabdZiy trinkeles bUdas: ......occecemneeernneceinnecenneceirecerisnecens
3.4.6.1. Blogiausias tvirtinimo atvejis (jeigu yra daugiau kaip vienas): ...
3.5. Duomenys apie diskinius stabdZzius
3.5.1. Prijungimo prie asies tipas (asinis, radialinis, integruotas ir t. t.):
3.5.2. Stabdziy reguliavimo mechanizmas (BOrinis | iNtEZIUOLAS): ....vevverermmcermeermeeermisrncersiasmecessessmesesssesscsessens
3.5.3.  DidZiausia KAMEIOS €IZA: ..ureuemrreeumemiiimereiimeciisseesssessssssesessssessssssesssssessssssesssssessssssssssssesessssesessssessssessnne mm
3.5.4. Deklaruota didZiausia jvedama jéga Thyay: . daN
£33 TR G | S Nm
3.5.5. Trinties spindulys: r, = mm
3.5.6.  SVAFHES HIZIS: Lo = oot ceeeiecccesssseseesssssessesssssessssssssesssssss s ssss st mm
3.5.7.  Stabdymo ir (arba) stabdziy valdymo jégy santykis (lo/ec) 1 = cremmermmmnecrnnecrnecerneceriecennnnee
3.5.8.  Mechaninis veiksmingumas: n = .
3.5.9. Deklaruotas stabdziy valdymo pradinis jégy momentas (Thyg gec): worrrvrvevmeenninnne N
3.5.9.1. Cogec = Thaodec * let oo Nm
3.5.10. Maziausias rotoriaus storis (dilimo Tiba): ......c.ccceeieerverieesiiiesieeeeeeeee st seeees mm
3.6. Duomenys apie stabdziy diskus
3.6.1.  DisK tIPO @PTASYINIAS: ooourrreernreeereresssereessesssssssessssseesssssesssssesessssessssssessssssessssssssssssessssssessssssssssssssessssns
3.6.2. Prijungimas arba primontavimas prie SteDUIES: .....coocccecinneceinnecrireceriecereceiecriesesiesessecsseneee
3.6.3. Ventiliavimas (taip | ne):
3.6.4.  DEKIArtota MASE: ....cveeemceuemnerriseresersreissesessssessssssesssssssssssessssssesssssesssssessssssesssssesssssessssssessssssessssns kg
3.6.5. Vardiné masé: ... kg
3.6.6.  Deklaruotas iSOrINis SKEISIUO: .uuuvuuuurieemecrimneeeisseeeeisesisresiseeesssesssssseessssseesssssssssessssssssssssessssssesssssessssnss mm
3.6.7. Maziausias iSorinis skersmuo: ......... mm
3.6.8.  Vidinis frikcinio ZiedO SKEISIMUO: ..ccuieeerereemeereieeeeieeesessesesseeessseessssseessssssessssssssssnessees mm
3.6.9. Ventiliacinio kanalo plotis (jeigu taikoma): ........cccccoveeoricereeunreceivernnee mm
3.6.10. Pagrindiné MEAZIAGA: ....occcvveeeecereeeurceemmeseressssssessssssssesssseassasssssssseessssssssessssssssessssssesssssssssessssssssaassssssssaesssssssnes
3.7. Duomenys apie stabdziy trinkeles
3.7.1. Gamintojas ir adresas: .....
3.7.2. GAamyKINE MATKE: ..o sessessesssssesessssssssessssssssessssssssesssssssssssessassssssassesssssasnenes
3.7.3. Tipas:
3.7.4. Identifikavimas (laikanciojo trinkelés disko tipo identifikavimas): .........occcermereermrnecrreeenneecerneenne
3.7.5.  Maziausias StOris (ilIMO TIDA): ...ccereieerreeieeeeeeiese e ess ettt sss e sss st et ss s sesssnessees mm
3.7.6.  Frikcinés medziagos pritvirtinimo prie laikanciojo trinkelés disko badas: ........cocecmmcrrercnneccrreene.
3.7.6.1. Blogiausias tvirtinimo atvejis (jeigu yra daugiau kaip vienas): ...
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13 priedo pakeitimai

13 priedo 4.3 punktas pakeiciamas taip:

4.3

Esant gedimui, kaip apibrézta 4.1 punkte, taikomi toliau nurodyti reikalavimai.

Variklings transporto priemonés.

Sugedus darbiniy stabdziy sistemos pavaros daliai, lickamasis stabdziy veiksmingumas turi atitikti
susijusiai transporto priemonei numatyta veiksminguma, kaip apibrézta Sios taisykles 5.2.1.4
punkte. Sis reikalavimas nelaikomas nukrypstan¢iu nuo atsarginiams stabdziams taikomy reikala-
vimy.

Priekabos. Liekamasis stabdziy veiksmingumas turi atitikti veiksminguma, nustatyta

Sios taisyklés 5.2.2.15.2 punkte.

16 priedo pakeitimai

16 priedas i§ dalies pakei¢iamas taip:

,16 PRIEDAS

Velkandiyjy transporto priemoniy ir priekaby suderinamumas, atsizvelgiant | duomeny perdavima

1.1.

1.2.

1.3.

2.1.

pagal is011992

BENDROJI INFORMACIJA

Siame priede nustatyti reikalavimai taikomi tik velkanciosioms transporto priemonéms ir prickaboms,
kuriose jrengta elektriné valdymo linija, kaip apibrézta taisyklés 2.24 punkte.

ISO 7638 standartu nustatyta jungtimi tiekiama elektra priekabos stabdziy sistemai arba stabdziy
antiblokavimo sistemai. Jeigu transporto priemonése jrengiama elektriné valdymo linija, kaip
apibrézta Sios taisyklés 2.24 punkte, Sios jungties 6 ir 7 kontaktais taip pat uZtikrinama duomeny
perdavimo sgsaja (Zr. taisyklés 5.1.3.6 punktus).

Siame priede nustatomi reikalavimai, taikomi velkanciyjy transporto priemoniy ir priekaby duomeny
suderinimui, apibréztam ISO 11992-2:2003, jskaitant pakeitimg Amd.1:2007.

ISO 11992-2:2003, jskaitant pakeitimg Amd.1:2007, apibréZty duomeny, perduodamy elektrine
valdymo linija, parametry suderinimas

Sioje taisykléje nurodomos funkcijos ir susije pranesimai, kurie prireikus suderinami velkanciojoje
transporto priemonéje arba priekaboje.

. Priekabai siun¢iami velkanciosios transporto priemonés pranesimai:

Funkcija | parametras

ISO 11992-2:2003

Taisyklé Nr. 13

Nuoroda Nuoroda
Darbinio ir (arba) atsarginio stabdzio uzklausos EBS11 10 priedo
signalo reik§meé 3—4 baitai 3.1.3.2 punktas
Dviejy elektriniy grandiniy stabdzio uZzklausos EBS12 Taisyklés Nr. 13

signalo reik§me

3 baitai, 1-2 bitai

5.1.3.2 punktas

Pneumatiné valdymo linija

EBS12
3 baitai, 5-6 bitai

Taisyklés Nr. 13
5.1.3.2 punktas
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2.1.2

2.2.

2.3.

2.3.1.

2.3.2.

. Velkanciajai transporto priemonei siunciami priekabos pranesimai:
Funkcija | parametras ISO 11992-2:2003 Taisykle Nr. 13
2P Nuoroda Nuoroda
Aktyvus | pasyvus transporto priemonés dina- EBS21 2 baitai 21 priedo
mikos valdymas (VDC) 1-2 bitai 2.1.6 punktas
Pakankamas | nepakankamas transporto prie- EBS22 2 baitai Taisyklés Nr. 13
monés elektros maitinimo Saltinis 1-2 bitai 5.2.2.20 punktas
Raudonos spalvos ispéjamojo signalo uzklausa EBS22 2 baitai Taisyklés Nr. 13
3—4 bitai 5.2.2.15.2.1, 5.2.2.16 ir

5.2.2.20 punktai

Maitinimo linijos stabdymo uzklausa EBS22 4 baitai Taisyklés Nr. 13
3-4 bitai 5.2.2.15.2 punktas
Stabdymo zibinty uzklausa EBS22 4 baitai Taisyklés Nr. 13
5-6 bitai 5.2.2.22.1 punktas
Pakankamas | nepakankamas pneumatinis trans- EBS23 1 baitas Taisyklés Nr. 13
porto priemonés maitinimo $altinis 7-8 bitai 5.2.2.16 punktas

Kai siunc¢iami Sie priekabos pranesimai, velkanciojoje transporto priemonéje vairuotojui duodamas
ispéjimas:

Funkcija | parametras 150 1;3()9;—‘12;2003 Batina jspéti vairuotoja
Aktyvus | pasyvus transporto priemonés dina- EBS21 2 baitai 21 priedo 2.1.6 punktas
mikos valdymas (VDC) (1) 1-2 bitai
Raudonos spalvos ijspéjamojo signalo uzklausa EBS22 2 baitai Taisyklés Nr. 13
3-4 bitai 5.2.1.29.2.1 punktas

(") VDC - transporto priemonés dinamikos valdymas, kaip apibrézta ISO 11992-2:2003, jskaitant pakeitima Amd.1:2007, Sioje
taisykléje apibréziamas kaip transporto priemonés stabilizavimo sistema (Zr. taisyklés 2.34 punkta).

Velkanciojoje transporto priemonéje ar priekaboje suderinami $ie pranesimai, nustatyti ISO 11992-
2:2003, jskaitant pakeitimg Amd.1:2007:

Priekabai siunc¢iami velkanciosios transporto priemonés prane$imai.

Siuo metu nenustatyta jokiy pranesimy.

Velkanciajai transporto priemonei siunc¢iami priekabos pranesimai:

Funkcija | parametras 1SO 11992-2:2003 Nuoroda
Aktyvus [ pasyvus darbinis transporto priemonés stabdys EBS22 1 baitas, 5-6 bitai
Stabdoma naudojant suderinta elektring valdymo linijg EBS22 4 baitai, 7-8 bitai
Geometrinis duomeny indeksas EBS24 1 baitas
Geometrinio duomeny indekso turinys EBS24 2 baitai
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2.4.  Kai transporto priemonéje jdiegiama su atitinkamu parametru susijusi funkcija, velkanciojoje trans-
porto priemonéje arba prireikus priekaboje suderinami toliau nurodyti pranesimai.
2.4.1. Priekabai siunc¢iami velkanciosios transporto priemonés pranesimai:

Funkcija | parametras

ISO 11992-2:2003 Nuoroda

Transporto priemonés tipas

EBS11 2 baitai, 3—4 bitai

Aktyvus | pasyvus transporto priemonés dinamikos valdymas (VDC) (')

EBS11 2 baitai, 5-6 bitai

Priekinés arba kairiosios transporto priemonés dalies stabdzio uzklausos
signalo reik§me

EBS11 7 baitai

Galinés arba desiniosios transporto priemonés dalies stabdZio uzklausos
signalo reik§me

EBS11 8 baitai

Apsaugos nuo apsivertimo (ROP) sistema yra jjungta | iSjungta (3

EBS12 1 baitas, 3—4 bitai

Sukamojo svyravimo valdymo sistema yra jjungta | iSjungta (°)

EBS12 1 baitas, 5-6 bitai

Jjungiama | i§jungiama apsaugos nuo apsivertimo (ROP)sistema (?)

EBS12 2 baitai, 1-2 bitai

Jjungiama [ i$jungiama sukamojo svyravimo valdymo sistema (%)

EBS12 2 baitai, 3—4 bitai

Pagalbiné traukos uzklausa

RGES11 1 baitas, 7-8 bitai

Pakeliamoji asis Nr. 1, padéties uzklausa

EBS11 2 baitai, 1-2 bitai

Pakeliamoji asis Nr. 2, padéties uzklausa

RGES11 2 baitai, 3—4 bitai

Vairuojamosios asies uzblokavimo uzklausa

RGES11 2 baitai, 5-6 bitai

Sekundés TD11 1 baitas
Minutés TD11 2 baitai
Valandos TD11 3 baitai
Ménesiai TD11 4 baitai
Diena TD11 5 baitai
Metai TD11 6 baitai

Vietos minutés atskaita

TD11 7 baitai

Vietos valandos atskaita

TD11 8 baitai

(") VDC - transporto priemonés dinamikos valdymas, kaip apibrézta ISO 11992-2:2003, jskaitant pakeitimg Amd.1:2007, Sioje
taisykléje apibréziamas kaip transporto priemoneés stabilizavimo sistema (zr. taisyklés 2.34 punktg).

(%) ROP - transporto priemonés apsaugos nuo apsivertimo sistema, kaip apibrézta ISO 11992-2:2003, jskaitant pakeitimg
Amd.1:2007, Sioje taisykléje apibréziama kaip transporto priemonés apsaugos nuo apsivertimo valdymas (Zr. taisyklés

2.32.2.2 punkta).

(*) Sukamojo momento valdymas, kaip apibrézta ISO 11992-2:2003, iskaitant pakeitima Amd.1:2007, Sioje taisykléje apibré-

ziamas kaip vaziavimo krypties valdymas (zr. taisyklés 2.32.2.1 punkta).
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2.4.2. Velkanciajai transporto priemonei siunciami priekabos pranesimai:

Funkcija | parametras

ISO 11992-2:2003 Nuoroda

Soninés arba asinés stabdymo jégos pasiskirstymo suderinimas

EBS21 2 baitai, 3—4 bitai

Nuo raty priklausomas transporto priemonés greitis

EBS21 3-4 baitai

Soninis pagreitis

EBS21 8 baitai

Aktyvi [ pasyvi transporto priemonés ABS

EBS22 1 baitas, 1-2 bitai

Geltonos spalvos jspéjamojo signalo uzklausa

EBS22 2 baitai, 5-6 bitai

Transporto priemonés tipas

EBS22 3 baitai, 5-6 bitai

Pagalbiné privaziavimo prie pakrovimo vietos sistema

EBS22 4 baitai, 1-2 bitai

Suminé asiy apkrova

EBS22 5-6 baitai

Pakankamas | nepakankamas padangy slégis

EBS23 1 baitas, 1-2 bitai

Stabdziy trinkelés antdéklas yra pakankamas | nepakankamas

EBS23 1 baitas, 3-4 bitai

Stabdymo temperatiira

EBS23 1 baitas, 5-6 bitai

Padangy | raty identifikavimas (slégis)

EBS23 2 baitai

Padangy | raty identifikavimas (antdéklai)

EBS23 3 baitai

Padangy | raty identifikavimas (temperatiira)

EBS23 4 baitai

Oro padangose slégis (faktinis oro padangose slégis)

EBS23 5 baitai

Stabdziy trinkelés antdéklai

EBS23 6 baitai

Stabdymo temperatiira

EBS23 7 baitai

Pirmosios asies kairiojo rato stabdziy cilindro slégis

EBS25 1 baitas

Pirmosios asies deiniojo rato stabdziy cilindro slégis

EBS25 2 baitai

Antrosios asies kairiojo rato stabdziy cilindro slégis

EBS25 3 baitai

Antrosios asies desiniojo rato stabdziy cilindro slégis

EBS25 4 baitai

Treciosios asies kairiojo rato stabdziy cilindro slégis

EBS25 5 baitai

Treciosios asies deSiniojo rato stabdziy cilindro slégis

EBS25 6 baitai

Apsaugos nuo apsivertimo (ROP) sistema yra jjungta | iSjungta (')

EBS25 7 baitai, 1-2 bitai

Sukamojo svyravimo valdymo sistema yra jjungta | i§jungta ()

EBS25 7 baitai, 3—4 bitai
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Funkcija | parametras 1SO 11992-2:2003 Nuoroda
Pagalbine trauka RGES21 1 baitas, 5-6 bitai
Pakeliamosios asies Nr. 1 padétis RGES21 2 baitas, 1-2 bitai
Pakeliamosios asies Nr. 2 padétis RGES21 2 baitai, 3—4 bitai
Vairuojamosios asies uzblokavimas RGES21 2 baitai, 5-6 bitai
Padangy | raty identifikavimas RGE23 1 baitas
Padangy temperatiira RGE23 2-3 baitai
Oro nuotékio (padangose) nustatymas RGE23 4-5 baitai
Pradinio slégio padangose nustatymas RGES23 6 baitai, 1-3 bitai

(') ROP — transporto priemonés apsaugos nuo apsivertimo sistema, kaip apibrézta ISO 11992-2:2003, jskaitant pakeitimg
Amd.1:2007, Sioje taisykléje apibréziama kaip transporto priemonés apsaugos nuo apsivertimo valdymas (Zr. taisyklés
2.32.2.2 punktg).

() YC - sukamojo momento valdymas, kaip apibrézta ISO 11992-2:2003, jskaitant pakeitima Amd.1:2007, Sioje taisykléje
apibréziamas kaip vaziavimo krypties valdymas (ir. taisyklés 2.32.2.1 punktg).

2.5.  Visy kity velkanciosios transporto priemonés ir priekabos pranesimy, apibrézty ISO 11992-2:2003,
jskaitant pakeitima Amd.1:2007, suderinimas néra privalomas.”

17 priedas

17 priedo pakeitimai

[terpiami 3.2.2.6 ir 3.2.2.7 punktai:

»3.2.2.6.

3.2.2.7.

Stabdymo zibinty apsvietimas

Nustacius 00, imituojamas 4 baity, sudaryty i§ 5-6 bity sekos, EBS 22 prane$imas ir patikri-
nama, ar stabdymo zibintai néra apsviesti.

Nustacius 01, imituojamas 4 baity, sudaryty i§ 5-6 bity sekos, EBS 22 pranesimas ir patikri-
nama, ar stabdymo Zzibintai yra ap$viesti.

Priekabos stabilizavimo sistemos jjungimas

Nustacius 00, imituojamas 2 baity, sudaryty i§ 1-2 bity sekos, EBS 21 prane$imas ir patikri-
nama, ar nejsijungia 21 priedo 2.1.6 punkte nurodytas vairuotojo ispéjimo signalas.

Nustacius 01, imituojamas 2 baity, sudaryty i§ 1-2 bity sekos, EBS 21 pranesimas ir patikri-
nama, ar jsijungia 21 priedo 2.1.6 punkte nurodytas vairuotojo jspé¢jimo signalas.”

[terpiamas 3.2.3.2 punktas:

»3.2.3.2.

16 priedo 2.4.1 punkte nustatyti papildomi pranesimai, kurie su velkancigja transporto prie-
mone suderinami ypatingomis aplinkybémis. Galima atlikti papildomus tikrinimus, siekiant
patikrinti suderinty pranesimy statusg ir uztikrinti, kad baty laikomasi taisyklés 5.1.3.6.2 punkte
nustatyty reikalavimy.”

[terpiami 4.2.2.4-4.2.2.6 punktai:

,4.2.2.4.

Automatiskai kontroliuojamas stabdymas

Jeigu priekaboje jdiegtas prietaisas, kuriam jsijungus suveikia automatiskai kontroliuojamo stab-
dymo funkcija, atliekami toliau nurodyti tikrinimai.

Jeigu automatiskai kontroliuojamo stabdymo funkcija nesuveikia, patikrinama, ar 4 baity, suda-
ryty i§ 5-6 bity sekos, EBS 22 pranesimas yra nustatytas iki 00.

Imituojamas automatiskai kontroliuojamo stabdymo funkcijos aktyvavimas, kai gautas pagreitis
yra ne maZesnis kaip 0.7 m/sec?, ir patikrinama, ar 4 baity, sudaryty i§ 5-6 bity sekos, EBS 22
prane$imas yra nustatytas iki O1.
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4.2.2.5.

4.2.2.6.

Transporto priemonés stabilizavimo sistema
Jeigu priekaboje jrengta transporto priemonés stabilizavimo sistema, atliekami toliau nurodyti
tikrinimai.

Kai transporto priemongés stabilizavimo sistema yra neaktyvuota, patikrinama, ar 2 baity, suda-
ryty i§ 1-2 bity sekos, EBS 21 pranesimas yra nustatytas iki 00.

Imituojamas transporto priemonés stabilizavimo valdymo sistemos aktyvavimas, kaip nurodyta
21 priedo 2.2.4 punkte, ir patikrinama, ar 2 baity, sudaryty i§ 1-2 bity sekos, EBS 21 prane-
§imas nustatytas iki O1.

Elektrinés valdymo linijos suderinimas

Kai priekabos stabdziy sistema nesuderinama su stabdymu naudojant elektring valdymo linija,
patikrinama, ar 4 baity, sudaryty i§ 7-8 bity sekos, EBS 22 praneSimas nustatytas iki 00.

Kai priekabos stabdziy sistema suderinama su elektrine valdymo linija, patikrinama, ar 4 baity,
sudaryty i§ 7-8 bity sekos, EBS 22 praneSimas nustatytas iki 01.“

[terpiamas 4.2.3.2 punktas:

»4.2.3.2.

19 priedas

16 priedo 2.4.2 punkte nustatyti papildomi prane$imai, kurie su priekaba suderinami ypatin-
gomis aplinkybémis. Galima atlikti papildomus tikrinimus, siekiant patikrinti suderinty prane-
§imy statusa ir uztikrinti, kad baty laikomasi taisyklés 5.1.3.6.2 punkte nustatyty reikalavimy.”

19 priedo pakeitimai

[terpiamas 1.1.5 punktas:

,1.1.5.

Transporto priemonés stabilizavimo sistema (Zr. 6 dalj).”

2.2.3 punkte Zodziai ,7 priedéliu“ pakeiciami Zodziais ,9 priedéliu“.

4.2.2 punktas i§ dalies pakeiciamas taip:

,4.2.2.

Stabdymo jégos stiprinimo koeficientas nustatomas taikant $ig formule:

B Stabdymo jégos momentas
~ Stabdziy valdymo jégos momentas

F

ir patikrinamas, atsizvelgiant j visas antdéklo ir (arba) trinkelés medziagas, nurodytas 4.3.1.3
punkte.”

4.3.2.3 punktas i§ dalies pakei¢iamas taip:

»4.3.2.3.

Deklaruotas slenkstinis stabdymo jégos momentas (Cg geo)-

[terpiami 6-6.6.1 punktai:

0.
6.1.
6.1.1.

6.2.
6.2.1.

Transporto priemoneés stabilizavimo sistema
Bendroji informacija

Sioje dalyje aprasoma bandymy atlikimo tvarka dinaminéms charakteristikoms nustatyti, jei
transporto priemonéje jrengta transporto priemonés stabilizavimo sistema, atlickanti bent
vieng i§ siy funkcijy:

a) vaziavimo krypties valdyma,

b) apsaugos nuo apsivertimo valdyma.

Informacinis dokumentas

Sistemos ir (arba) transporto priemonés gamintojas technikos tarnybai pateikia informacinj
dokumentg apie valdymo funkcija (-as), kurios (-iy) veiksmingumg reikia patikrinti. Siame
dokumente pateikiami bent $io priedo 7 priedélyje nustatyti duomenys.
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6.3.
6.3.1.

6.3.1.1.

6.4.
6.4.1.

6.5.
6.5.1.

6.6.
6.6.1.

Bandomosios (—yjy) transporto priemonés (—iy) apibréztis

Remdamasi gamintojo parengtame informaciniame dokumente aprasyta stabilizavimo valdymo
sistema (-omis) ir jy paskirtimi(s), technikos tarnyba atlicka veiksmingumo patikrinima. Patik-
rinimas gali susidéti i§ vieno ar daugiau dinaminiy priekabos (-y), kurioje jrengta ne daugiau
kaip trys asys, ir kuri yra tipiska atsizvelgiant j gamintojo parengto informacinio dokumento 2.1
punkte nustatyta (-as) paskirtj (-s), manevry, kaip apibrézta Sios taisyklés 21 priedo 2.2.3
punkte.

Atrenkant vertinamg (-as) priekaba (-as), atsiZvelgiama j:

a) pakabos tipa; vertinama kiekvienai atskirai pakaby grupei, pvz., subalansuotai pneumatinei ir
t. t., priskiriama tos specifikacijos priekaba;

=

vaziuoklg; vaziuoklé néra ribojantis veiksnys;

¢) stabdziy tipa; tvirtinant apsiribojama tik stabdziais su S formos kumsteliais arba diskiniais
stabdziais, taciau jeigu baty kity tipy stabdziy, tada gali bati reikalaujama atlikti lyginamuo-
sius bandymus;

d) stabdziy sistema; vertinamos prickabos stabdZiy sistema turi atitikti visus susijusius $ios
taisyklés reikalavimus.

Bandymo planas

Sistemos ir (arba) transporto priemonés gamintojas bei technikos tarnyba susitaria dél trans-
porto priemonés stabilizavimo valdymo sistemai jvertinti taikomy bandymy ir nustato salygas,
susijusias su vertinamos transporto priemonés, kuri, nejsijungus stabilumo valdymo sistemai,
nukrypty nuo vaziavimo krypties arba apsiversty, sistema. Bandymy ataskaitoje aprasomi dina-
miniai manevrai, bandymy salygos ir rezultatai.

Velkancioji transporto priemoné

Transporto priemonés (priekabos) stabilumo sistemos veiksmingumui jvertinti naudotoje velkan-
ciojoje transporto priemonéje turi biti jrengtos visos reikiamos pneumatinés ir elektros jungtys
ir turi biti i$jungta transporto priemonés stabilizavimo sistema, jeigu velkanciojoje transporto
priemonéje ji yra jrengta, kaip nustatyta $ios taisyklés 2.34 punkte.

Bandymy ataskaita

Parengiama bandymy ataskaita, kurios biitiniausias turinys nustatytas $io priedo 8 priedélyje.

19 priede jterpiamas 7 priedélis:

.7 PRIEDELIS

Informacinis dokumentas apie transporto priemonés stabilizavimo sistemg

1. BENDROJI INFORMACIJA

1.1. Gamintojo pavadinimas

1.2.  Sistemos pavadinimas

1.3.  Sistemos variantai

1.4. Valdymo sistema (vaziavimo krypties | apsaugos nuo apsivertimo | abiejy), iskaitant pagrindiniy
funkcijy ir (arba) valdymo principus

1.5.  Sistemos konfigiiracijos (prireikus)

1.6.  Sistemos identifikavimas

2. PARAISKOS

2.1. Priekaby tipy ir konfigtiracijy, kurias reikia patvirtinti, sarasas
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2.2.

2.3.

2.4.

3.2.

3.3.

3.4.

3.5.

3.6.
3.7.
3.7.1.

2.1 punkte nustatyty priekabose jrengty atitinkamy konfigiiracijy schemos, atsizvelgiant j:

a) pakeliamasias asis;

b) vairuojamasias asis;

¢) stabdziy antiblokavimo sistemos konfigiracijas.

Taikymo sritis, atsizvelgiant j pakabos tipa:

a) pneumatiné pakaba: bet kokio tipo suderinta pneumatiné pakaba su prikabinamaja svirtimi;
b) kitos pakabos: atskirai apibréZia gamintojas, modelis ir tipas (suderinta/ nesuderinta).

Papildoma informacija (jeigu taikoma) apie vaziavimo krypties valdymo ir (arba) apsaugos nuo
apsivertimo funkcijg (—as), pridedama prie paraiskos.

KOMPONENTU APRASYMAS
[ iSore nuo valdiklio esantys jutikliai:

a) veikimas;
b) jutikliy padéties ribojimai;
¢) identifikavimas (pvz., dalies numeriai).

Valdiklis (—iai):

a) bendras aprasas ir veikimas;

b) identifikavimas (pvz., dalies numeriai);
¢) valdiklio (-iy) padéties ribojimai;

d) papildomos savybés.

Moduliatorius:

a) bendras aprasas ir veikimas;
b) identifikavimas;
¢) ribojimai.

Elektros jranga:

a) elektros grandiniy schemos;
b) energijos tickimo bidai.

Suslégtojo oro linijos

Sistemos schema, jskaitant stabdZiy antiblokavimo sistemos konfigiiracijas, susijusias su priekaby
tipais, apibréztais $io priedo 6.2.1 punkte.

Elektroninés sistemos saugos aspektai pagal $ios taisyklés 18 prieda

Elektromagnetinis suderinamumas

Dokumentai, jrodantys atitiktj Taisyklés Nr. 10, jskaitant 02 serijos pakeitimus, reikalavimams.”
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19

priede jterpiamas 8 priedélis:

,8 PRIEDELIS

Transporto priemonés stabilizavimo sistemos bandymy ataskaita

BANDYMU ATASKAITOS NI. oo

1.

1.1.
1.2.
1.3.

2.

2.1.
2.2.
2.3.

2.4.

3.

3.1.

3.2.
3.3.

3.4.

3.5.
3.6.

4.

4.1.
4.2
4.3.
4.4.

4.5.

()

IDENTIFIKACINIAI DUOMENYS:

Transporto priemonés stabilizavimo sistemos gamintojas (pavadinimas ir adresas) ..........ccovecerrnecerennee

Sistemos pavadinimas ir (arba) MOELIS ......vveueureeeerreeeeeeie e sesis s seesss e ssssesesssseessesessssessssssssnns

ValdYMO fULKCIA ovverecererceeieceiineceriecereeessseeeesseesisecesssesesesessssseesssaseesssessssesssssessssssessssssssssssssssnessssnesesssneseses

PATVIRTINTA (-OS) SISTEMA (-OS) IR [RENGIMO BUDAI

SiStEMOS IAENTIIKAVIIMIAS .v.vveierieieeeeeeeeee et sse et st easeas et ses s sse s ss s esesesassassassassassassassssssessssssassases

BANDYMUY DUOMENYS IR REZULTATAL

Duomenys apie bandomagja transporto priemoneg (jskaitant velkanciosios transporto priemonés speci-
fikacija ir fUNKCIONAIUME) ..oveueieeeieieeiecie ettt ettt ss e bbb eeen

Informacija apie bandymy danga ... ess s ssss s sss s ese s

Papildoma INfOrMACHA ...vvuuucreererereeeeiecriiecreisecesesee et sesssessasesesessessseses st sssssesssesssesesessssssssssssesesens

Stabdziy antiblokavimo sistemos konfigfiracijos (PIireiKus) ......occomeceermeeeereereineeeeeneeeeieeeessseeesssesssessesesssseseens

Taikymo sritis (prickabos tipas (—ai) ir aSiy SKAICIUS) ..evvvererreeerereeerrieerriisecriineresenesssssesessssessssssesssesssssenesesens

PAPIlAOIMOS SAVYDES ..oorvivevericreincirireciiieceieeeseiscssiseeesessesssese st st et ettt ettt esi e ssbenees

Demonstraciniai bandymai | imitavimo bandymai, kuriais sickiama jvertinti vaziavimo krypties valdyma
ir prireikus apsaugos nNUO apsivertimo Valdyma. .......cccocemccenecenecernnecernecsiecsssecssssesssesesesesesssessssnse

Bandymy rezultatai ...........ccereennececmmineneesiieecsssiesncssssesnnees

Vertinimas pagal Sios taisyklés 18 priedg ...

IRENGIMO RIBOJIMAI

STADAZIY TIPAS cevverereeerecreimecrieseeeiesesesseesesssseesssseeessssessssessssesesssse s ebsse s abe bbb bbb R bbb

Stabdziy antiblokavimo sistemos KONfIGUIACHOS ...uvvvuumceremmeerummrerianceriaecemsmeerisnserisnsssssesssssessssnesesssnsesesnessssnse

Kitos rekomendacijos ir (arba) ribojimai (pvz., pakeliamosios asys, vairuojamosios adys ir pan.) ..........

PRIDEDAMI DOKUMENTAI

PAKADOS TIPAS covereveeereeeesseeeseseessseeessssesesssses st ssssseessss e sebss s be ke b s8R bbbttt

Komponenty padétis priekaboje . ettt sere e

BANDYMO DATA:

Sis bandymas atliktas, o apie rezultatus pranesta vadovaujantis EEK taisyklés Nr. 13 su paskutiniais ...
serjjos pakeitimais 19 priedu.

BANDYMA ATLIEKANTI TECHNIKOS TARNYBA (1)

Parasas: ... Data: e

PATVIRTINIMA SUTEIKIANTI INSTITUCTJA (%)

Parasas: .....cccoeeeerrererennnn. DaAta: ot

Turi pasirasyti skirtingi asmenys, net jeigu technikos tarnyba ir patvirtinima suteikianti institucija — ta

pati organizacija, arba su ataskaita turi biti pateiktas atskiras patvirtinimg suteikiancios institucijos
leidimas.
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Ankstesniyjy 7 ir 8 priedéliy numeriai keiciami numeriais 9 ir 10.

20 priedo pakeitimai
20 priedas

2.1.3 punktas i§ dalies pakei¢iamas taip:

,2.1.3. Dokumenty paketas, kuriame pateikta toliau nurodyta atitinkama informacija, nustatyta atliekant
prireikus patikrinimus bei skai¢iavimus:

Veiksmingumo reikalavimai Nuoroda, 20 priedas
Salty darbiniy stabdziy veiksmingumas 3
Stovéjimo stabdziy veiksmingumas 4
Automatiniy (avariniy) stabdziy veiksmingumas 5
Stabdymo jégy paskirstymo sistemos gedimas 6
Stabdziy antiblokavimas 7
Transporto priemonés stabilizavimo sistema 8
Veikimo tikrinimas 9“
[terpiami 8-8.2.1.4 punktai:
»8. Alternatyvi priekabos, kurioje jrengta transporto priemonés stabilizavimo sistema, veiksmin-

gumo jrodymo tvarka

8.1. Tvirtinant priekabos tipa, Sios taisyklés 21 priedo 2 dalyje nustatyto priekabos vertinimo galima
nevykdyti, jeigu stabdziy antiblokavimo sistema atitinka Sios taisyklés 19 priedo reikalavimus.

8.2. Patikrinimas
8.2.1. Komponenty ir jrengimo biido patikra

Priekaboje, kurios tipas tvirtinamas, sumontuotos stabdziy sistemos, kurioje jdiegta integruota
transporto priemonés stabilizavimo sistema, specifikacijos atitiktis patikrinama, atsizvelgiant |
kiekvieng i§ $iy kriterijy:

Bikle Kriterijus
8.2.1.1. a) Jutiklis (—iai) NeleidZiami jokie pakeitimai
b) Valdiklis (—iai) NeleidZiami jokie pakeitimai
¢) Moduliatorius (-iai) Neleidziami jokie pakeitimai
8.2.1.2. Priekaby tipai, kaip nustatyta bandymy ataskaitoje Neleidziami jokie pakeitimai
8.2.13. [rengimo konfigtiracijos, kaip nustatyta bandymy ataskaitoje Neleidziami jokie pakeitimai
8.2.1.4. Dél kity ribojimy Zr. Sios taisyklées 19 priedo 8 priedélyje aprasytos | NeleidZiami jokie pakeitimai®
bandymy ataskaitos 4 dalj

Ankstesniyjy 8-8.1.7.1 punkty numeriai kei¢iami numeriais 9-9.1.7.1.
Ankstesniyjy 8.1.8 ir 8.1.8.1 punkty numeriai kei¢iami numeriais 9.1.9 ir 9.1.9.1.
[terpiami 9.1.8 ir 9.1.8.1 punktai:

»9.1.8. Transporto priemoneés stabilizavimo sistema

9.1.8.1.  Dél praktiniy priezas¢iy, tikrinant transporto priemonés stabilizavimo sistema, atliekamas tik
jrengimo tikrinimas, kaip apibrézta 8.2 punkte, ir stebima tinkamo jspéjimo signalo seka,
siekiant jsitikinti, ar néra trikciy.”
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[terpiamas 21 priedas (jskaitant 1-3 priedélius):

»,21 PRIEDAS

Specialieji reikalavimai transporto priemonéms, kuriose jrengta transporto priemonés stabilizavimo

2.1.
2.1.1.

sistema

BENDRIE]JI REIKALAVIMAI

Siame priede apibréziami specialiis reikalavimai transporto priemonéms, kuriose jrengta transporto
priemonés stabilizavimo sistema, vadovaujantis ios taisyklés 5.2.1.32 ir 5.2.2.23 punktais.

REIKALAVIMAI
Variklinés transporto priemonés
Kai transporto priemonéje jrengiama transporto priemonés stabilizavimo sistema, kaip apibrézta Sios

taisyklés 2.34 punkte, taikomi toliau nurodyti reikalavimai.

Vaziavimo krypties valdymo funkcija, stabdant atskirus ratus, turi leisti automatiskai valdyti atskirai
kiekvienos asies arba kickvienos asiy grupei (') priklausancios asies kairiojo ir desiniojo raty greiti,
atsizvelgiant i faktinés transporto priemonés veikos vertinima, palyginus su vairuotojo pageidaujama
transporto priemonés veika. (?)

Apsaugos nuo apsivertimo valdymo funkcija, stabdant atskirus ratus arba automatiskai kontroliuojant
stabdymg, turi leisti automatiskai valdyti bent dviejy kiekvienos asies arba asiy grupés (1) raty greiti,
atsizvelgiant j faktinés transporto priemoneés veikos, dél kurios transporto priemoné gali apsiversti,
vertinima. (%)

Abiem atvejais minéta funkcija nereikalinga, kai:
a) transporto priemonés greitis mazesnis nei 20 km/h;
b) dar nebaigta pradinio paleidimo savitikra ir patikimumo patikros;

¢) transporto priemoné vaziuoja atbulomis.

. Siekiant nurodyto funkcionalumo, be atskiry raty stabdymo ir (arba) automatiskai kontroliuojamo

stabdymo, i transporto priemonés stabilizavimo sistemg jtraukiamos bent jau toliau nurodytos funk-
cijos.

a) Variklio galios valdymo funkcija.

b) Vaziavimo krypties valdymo atveju, faktinés transporto priemonés veikos nustatymo, remiantis
sukamojo momento, $oninio pagreicio ir raty grei¢io vertémis ir | stabdziy ir vairavimo sistemas
bei variklj jvedama vairuotojo jéga, funkcija. Naudojama tik transporto priemonés teikiama infor-
macija. Jeigu Sios vertés tiesiogiai nematuojamos, jrodymai apie atitinkamg atitiktj tiesiogiai
matuojamoms vertéms visomis vaZziavimo salygomis (jskaitant vaziavimg tuneliu) technikos
tarnybai pateikiami tipo patvirtinimo suteikimo metu.

¢) Apsaugos nuo apsivertimo valdymo atveju, faktinés transporto priemonés veikos nustatymo,
remiantis vertikaliai padangg (-as) veikiancios jégos (arba bent jau Soninio pagreiio ir raty greicio)
vertémis ir j stabdziy sistemg ir variklj jvedama vairuotojo jéga, funkcija. Naudojama tik trans-
porto priemonés borto kompiuterio teikiama informacija. Jeigu Sios vertés tiesiogiai nematuo-
jamos, jrodymai apie atitinkama atitiktj tiesiogiai matuojamoms vertéms visomis vaziavimo saly-
gomis (jskaitant vaziavima tuneliu) technikos tarnybai pateikiami tipo patvirtinimo suteikimo
metu.

&

Jeigu velkancioji transporto priemoné jrengta pagal Sios taisyklés 5.1.3.1 punkto reikalavimus,
darbiniy priekabos stabdziy jjungimo naudojant atitinkama (—as) valdymo linijg (-as) nepriklau-
somai nuo vairuotojo funkcija.
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2.1.3

. Atliekant dinaminius manevrus su viena transporto priemone, technikos tarnybai parodoma, kaip
veikia transporto priemonés stabilizavimo sistema. Tai gali bati atlikta palyginant rezultatus, gautus
jungiant ir i§jungiant transporto priemonés stabilizavimo sistema esant tam tikrai apkrovos salygai.
Uzuot atlikus dinaminius manevrus su kitomis transporto priemonémis, kuriose jrengta ta pati
transporto priemonés stabilizavimo sistema, arba kitomis apkrovos salygomis, galima pateikti faktiniy
transporto priemonés bandymy ar kompiuterinio modeliavimo rezultatus.

Sio priedo 1 priedélyje nustatyta, kaip naudojamas imitatorius.

Sio priedo 2 priedélyje nustatyti imitatoriaus techniniai reikalavimai ir jo patvirtinimas.

Kol nesusitarta dél suvienodintos bandymo atlikimo tvarkos, transporto priemonés gamintojas ir
technikos tarnyba turi susitarti dél demonstravimo metodo, nustatyti kritines vaziavimo krypties
valdymo ir apsaugos nuo apsivertimo valdymo salygas, taikomas transporto priemonéje jrengtai
transporto priemonés stabilizavimo sistemai, ir prie tipo patvirtinimo ataskaitos pridéti demonstra-
vimo metodo apraSymg bei rezultatus. Tai gali bati atlikta ne tik tipo patvirtinimo suteikimo metu.

Demonstruojant, kaip veikia transporto priemonés stabilizavimo sistema, atlickami bet kurie i§ 3iy
dinaminiy manevry (3):

Vaziavimo krypties valdymas Apsaugos nuo apsivertimo valdymas
Spindulio maZzéjimo bandymas Vaziavimo ratu pastoviu grei¢iu bandymas
Staigaus vairo pasukimo bandymas J formos posiikis

Sinusoidinis manevras su sustojimu

] tipo posikis

Rikiavimasis  kitokios dangos juosta

Rikiavimasis per dvi juostas

Staigaus vingio bandymas

Impulsinio vaziavimo bandymas

Siekiant jrodyti pasikartojamuma, transporto priemone dar karta atlickamas (i) pasirinktas ()
manevras (—ai).

. Transporto priemonés stabilizavimo sistemos jsijungima vairuotojui rodo specialus jspéjamasis vaizdo
signalas. Signalas rodomas, kol transporto priemonés stabilizavimo sistema yra jjungta. Siuo tikslu
nenaudojami $ios taisyklés 5.2.1.29 punkte nurodyti jspéjamieji signalai.

Transporto priemonés veikimo charakteristiky tyrimo metu jjungus naudojamg transporto priemonés
stabilizavimo sistemg, minétas signalas neturi jsijungti.

Signalas turi biiti matomas vairuotojui net dienos metu taip, kad vairuotojas, sédédamas savo vietoje,
turéty galimybe lengvai patikrinti, ar jtaisas tinkamai veikia.
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2.1.5.

2.2.
2.2.1.

2.2.2.

2.2.3.

Transporto priemonés stabilizavimo sistemos gedimas arba defektas nustatomas ir apie jj vairuotojui
praneSama specialiu geltonos spalvos ispéjamuoju vaizdo signalu, nurodytu Sios taisyklés 5.2.1.29.1.2
punkte.

[spéjamasis signalas turi nuolatos likti matomas, kol nepasalinamas gedimas arba defektas ir uzve-
dimo (paleidimo) jungiklio padétis yra ,Jjungta“ (,on“ arba ,run®).

. Jeigu variklingje transporto priemongéje jrengta elektriné valdymo linija ir ji yra sujungta su priekaba,

kurioje jrengta elektriné valdymo linija, vairuotojas jspéjamas specialiu jspéjamuoju vaizdo signalu,
kai priekabos duomeny perdavimo kanalu, kuris priklauso elektrinei valdymo linijai, pateikiamas
pranesimas ,Aktyvus VDC* (,VDC Active®). Siuo tikslu galima naudoti 2.1.4 punkte nustatyta vaizdo
signala.

Priekabos

Jeigu priekaboje jrengta transporto priemonés stabilizavimo sistema, kaip apibrézta $ios taisyklés 2.34
punkte, taikomos toliau pateiktos nuostatos.

Vaziavimo krypties valdymo funkcija, stabdant atskirus ratus, turi leisti automatiskai valdyti atskirai
kiekvienos asies arba kickvienos asiy grupei (') priklausancios asies kairiojo ir desiniojo raty greiti,
atsizvelgiant i faktinés transporto priemonés veikos vertinimg, palyginus su velkanciosios transporto
priemonés veika. (?)

Apsaugos nuo apsivertimo valdymo funkcija, stabdant atskirus ratus arba automatiskai kontroliuojant
stabdymg, turi leisti automatiSkai valdyti bent dviejy kiekvienos asies arba asiy grupés (1) raty greitj,
atsizvelgiant i faktinés transporto priemoneés veikos, dél kurios transporto priemoné gali apsiversti,
vertinima. (%)

Siekiant nurodyto funkcionalumo, be atskiry raty stabdymo arba prireikus automatiskai kontroliuo-
jamo stabdymo, j transporto priemonés stabilizavimo sistemg jtraukiamos toliau nurodytos funkcijos.

a) Faktinés transporto priemonés veikos nustatymo, remiantis vertikaliai padanga (-as) veikiancios
jégos arba bent jau Soninio pagreicio ir raty greiCio vertémis, funkcija. Naudojama tik transporto
priemonés borto kompiuterio teikiama informacija. Jeigu Sios vertés tiesiogiai nematuojamos,
jrodymai apie atitinkamg atitiktj tiesiogiai matuojamoms vertéms visomis vaziavimo salygomis
(iskaitant vaziavima tuneliu) technikos tarnybai pateikiami tipo patvirtinimo suteikimo metu.

Atliekant dinaminius manevrus su viena transporto priemone, technikos tarnybai parodoma, kaip
veikia transporto priemonés stabilizavimo sistema. Tai gali bati atlikta palyginant rezultatus, gautus
jjungiant ir i§jungiant transporto priemonés stabilizavimo sistema esant tam tikrai apkrovos salygai.
Uzuot atlikus dinaminius manevrus su kitomis transporto priemonémis, kuriose jrengta ta pati
transporto priemonés stabilizavimo sistema, arba kitomis apkrovos salygomis, galima pateikti faktiniy
transporto priemonés bandymy ar kompiuterinio modeliavimo rezultatus.

Sio priedo 1 priedélyje nustatoma kaip reikia naudoti imitatoriy.

Sio priedo 2 priedélyje nustatyti imitatoriaus techniniai reikalavimai ir jo patvirtinimas.

Kol nesusitarta dél suvienodintos bandymo atlikimo tvarkos, transporto priemonés gamintojas ir
technikos tarnyba turi susitarti dél demonstravimo metodo, nustatyti kritines apsaugos nuo apsiver-
timo valdymo ir vaziavimo krypties valdymo salygas, taikomas priekaboje jrengtai transporto prie-
mongs stabilizavimo sistemai, ir prie tipo patvirtinimo ataskaitos pridéti demonstravimo metodo
apraSyma bei rezultatus. Tai gali bati atlikta ne tik tipo patvirtinimo suteikimo metu.
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Demonstruojant, kaip veikia transporto priemonés stabilizavimo sistema, atliekami bet kurie i§ Siy
dinaminiy manevry (3):

Vaziavimo krypties valdymas Apsaugos nuo apsivertimo valdymas
Spindulio maZzéjimo bandymas Vaziavimo ratu pastoviu grei¢iu bandymas
Staigaus vairo pasukimo bandymas J formos posiikis

Sinusoidinis manevras su sustojimu

J formos posiikis

Rikiavimasis i kitokios dangos juosta

Rikiavimasis per dvi juostas

Staigaus vingio bandymas

Impulsinio vairavimo bandymas

Siekiant jrodyti pasikartojamuma, transporto priemone pasirinktas (-i) manevras (-ai) atlickamas (i)
dar kartg.

2.2.4. Jeigu priekabose jrengta elektriné valdymo linija ir ji yra sujungta su varikline transporto priemone,
kurioje jrengta elektriné valdymo linija, priekabos duomeny perdavimo kanalu, kuris priklauso elek-
trinei valdymo linijai, pateikiamas pranesimas ,Aktyvus VDC* (,VDC Active®), kai transporto prie-
mongs stabilizavimo sistema yra aktyvuota. Prickabos veikimo charakteristiky tyrimo metu jjungus
naudojamg transporto priemonés stabilizavimo sistema, minéta informacija neturi bti pateikta.

2.2.5. Siekiant kuo labiau padidinti priekaby, naudojanciy sistema, kurioje nustatyta blogo sukibimo
valdymo funkcija, veiksminguma, jjungus transporto priemonés stabilizavimo sistema tokiy priekaby
valdymo rezimg leidziama pakeisti sistema, kurioje nustatyta gero sukibimo valdymo funkcija.

(") Kai asys yra sudétinés, o tarpas tarp asiy virsija 2 m, kiekviena atskira asis laikoma nesusijusiy asiy grupe.

(®) Leidziama papildoma sgveika su kitomis transporto priemonés sistemomis ar komponentais. Kai $ioms
sistemoms ar komponentams taikomos specialios taisyklés, minéta sgveika turi atitikti ty taisykliy
reikalavimus, pvz., sgveika su vairavimo sistema turi atitikti Taisykléje Nr. 79 nustatytus reikalavimus
dél pataisinio vairavimo.

(}) Jeigu transporto priemonés vaziavimo krypties arba atitinkamais atvejais apsaugos nuo apsivertimo
valdymas nesutrinka atlikus viena i§ minéty manevry, technikos tarnybai pritarus, galima naudoti alter-
natyvy manevra.

1 PRIEDELIS
Dinaminio Stabilumo Modeliavimas

Varikliniy transporto priemoniy ir M, N ir O kategorijy priekaby vaziavimo krypties ir (arba) apsaugos nuo
apsivertimo valdymo funkcijy veiksmingumas gali bati nustatomas kompiuterinio modeliavimo biadu.

1. MODELIAVIMAS
1.1 Imituodamas tokj (-ius) patj (Cius) dinaminj (-ius) manevrg (-us) kaip ir praktiné demonstracija pagal

21 priedo 2.1.3 ar 2.2.3 punkta, transporto priemonés gamintojas turi jrodyti tipo patvirtinima
suteikianciai institucijai arba technikos tarnybai, kad transporto priemonés stabilizavimo sistema veikia.

1.2. Modeliuojama taip, kad transporto priemonés stabilumo veiksminguma biity galima jrodyti, kai trans-
porto priemonés stabilizavimo sistema yra jjungta bei i§jungta ir kai transporto priemoné yra pakrauta
bei nepakrauta.

1.3. Modeliuojama patvirtintu modeliavimo ir imitavimo jtaisu. Tikrinimas atlickamas naudojant tg (-uos)
patj (-¢ius) manevra (-us) kaip nustatyta 1.1 punkte.

21 priedo 2 priedélyje pateikiamas imitavimo jtaiso patvirtinimo metodas.
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1.1.

1.2.

1.3.

1.4
1.4.1.

1.4.2.

2 PRIEDELIS

Dinaminio stabilumo imitavimo jtaisas ir jo patvirtinimas

IMITAVIMO [TAISO TECHNINIAI REIKALAVIMAI

Taikant imitavimo metods, atsizvelgiama | pagrindinius veiksnius, kurie turi poveikio transporto
priemonés judéjimo krypciai ir riedéjimo judesiui. Tipiskas imitavimo modelis gali priklausyti nuo
$iy akivaizdziy arba neakivaizdziy transporto priemonés parametry:

a) asies ir (arba) rato;

b) pakabos;

¢) padangos;

d) vaziuoklés ir (arba) transporto priemonés kébulo;

€) jégos pavaros ir (arba) transmisijos;

f) stabdziy sistemos;

g) naudingosios apkrovos.

[ imitavimo modelj transporto priemonés stabilizavimo sistema jtraukiama naudojant:

a) imitavimo jtaiso posisteme (programinés jrangos modelj),

b) elektroninj valdymo bloka kaip proceso valdymo sistemos struktiros dalj.

Kai naudojama priekaba, imituojant ji sujungiama su reprezentatyvia velkancigja transporto priemone.

Transporto priemonés pakrovimas
Imituojant turi baiti jmanoma atsizvelgti j transporto priemonés veika tiek, kai ji yra pakrauta, tiek kai

nepakrauta.

Apkrova laikomas pritvirtintas krovinys, kurio savybes (mas¢, masés pasiskirstyma ir didziausia
rekomenduojamg sunkio centro aukstj) nurodo gamintojas.
IMITAVIMO [TAISO PATVIRTINIMAS

Naudojamo modeliavimo ir imitavimo jtaisas patvirtinamas lyginant su praktinio (-iy) transporto
priemonés bandymo (—y) rezultatais. Patvirtinimui naudojamas (—i) bandymas (-ai), kurj (-iuos)
taikant nevaldoma transporto priemoné nukrypty nuo vaziavimo krypties (nepakankamas pasuka-
mumas arba perteklinis pasukamumas) arba apsiversty, atsizvelgiant | reprezentatyvioje transporto
priemongje jrengtos stabilizavimo valdymo sistemos funkcionaluma.

Atliekant bandymg (-us), pagal standarto ISO 15037:2005 1 dalj ,Bendrieji reikalavimai automobi-
liams“ arba 2 dalj (2002 m.) ,Bendrieji reikalavimai krovininéms transporto priemonéms ir autobu-
sams“ atitinkamai uZregistruojami arba apskaiciuojami $ie judéjimo kintamieji (priklausomai nuo
transporto priemonés kategorijos):

a) sukamojo svyravimo greitis;

b) Soninis pagreitis;

¢) rato apkrova arba rato pakélimo aukstis;

d) svyravimo i priekj greitis;

e) vairuotojo jvedama jéga.
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2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

BANDYMO ATASKAITOS Nr.

1.
1.1.

1.2.

2.2.

2.3.

2.4.

3.1.3.

3.2.

Tikslas — parodyti, kad imituojama transporto priemonés veikg ir transporto priemonés stabilizavimo
sistemos veikimg galima vienareik§miskai lyginti su tais paciais parametrais, uzfiksuotais atlickant
praktinius transporto priemonés bandymus.

Imitatorius laikomas patvirtintu, kai jo galig galima vienareikimiskai palyginti su rezultatais, gautais
praktiskai iSbandZius tam tikro tipo transporto priemoneg, pasirinkus manevrus, nurodytus 21 priedo
2.1.3 arba prireikus 2.2.3 punktu.

Atliekant vaziavimo ratu pastoviu grei¢iu bandymg, lyginama atsizvelgiant | nepakankamo pasuka-
mumo nuolydi.

Atliekant dinaminj manevra, lyginama atsizvelgiant  jjungimo ir transporto priemonés stabilizavimo
sistemos veiksmy sekos santyki atliekant imitavimg ir praktinius transporto priemonés bandymus.

Jeigu fiziniai etaloninés transporto priemonés ir imituojamos transporto priemonés konfigiracijos
parametrai skiriasi, atlickant imitavimg, jie atitinkamai pakeic¢iami.

Parengiamas imitavimo bandymo protokolas, kurio pavyzdys pateikiamas $io priedo 3 priedélyje ir
kurio kopija pridedama prie transporto priemonés patvirtinimo ataskaitos.

3 PRIEDELIS

Transporto priemonés stabilizavimo sistemos veikos imitavimo jtaiso bandymo ataskaita

IDENTIFIKACINIAI DUOMENYS

Imitavimo jtaiso gamintojo pavadinimas ir adresas

Imitavimo jtaiso identifikaciniai duomenys: pavadinimas, modelis ir (arba) numeris (aparatinés ir
programinés jrangy)

TAIKYMO SRITIS

Transporto priemoneés tipas: (pvz., sunkvezimis, vilkikas, autobusas, pusprickabé¢, centrinés asies
priekaba, priekaba)

Transporto priemonés konfigiiracija: (pvz., 4 x 2, 4 x 4,6 x 2, 6 x 4, 6 x 6)
Ribojantys veiksniai: (pvz., tik mechaniné pakaba)
Manevras (-ai), kuriam (—iems) imitatorius buvo patvirtintas.

PATVIRTINAMASIS (-IEJT) TRANSPORTO PRIEMONES BANDYMAS (-Al)

Transporto priemonés (—iy), jskaitant velkancigjg transporto priemong, kai bandoma priekaba,
apraSymas:

Transporto priemonés (—iy) identifikaciniai duomenys: gamykliné marké, modelis ir (arba) trans-
porto priemonés identifikavimo kodas

.1. Nestandartiné jranga:

Transporto priemonés apraSymas, iskaitant asiy konfigliracija, pakabg ir (arba) ratus, variklj ir
transmisija, stabdZiy sistema (-as), transporto priemonés stabilizavimo sistemos funkcijas (vazia-
vimo krypties valdyma ir (arba) apsaugos nuo apsivertimo valdyma) ir vairavimo sistemg; nuro-
domas pavadinimas, modelis ir (arba) identifikavimo kodas:

Imituojant naudoti transporto priemonés duomenys (akivaizdis):

Bandymo (—y), iskaitant padéti, kelio ir (arba) bandomosios dangos biikle ir temperatiira, apraSymas
ir data (—os):
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3.3.

4.2

Rezultatai, gauti, kai transporto priemonés, tiek pakrautos, tiek nepakrautos, stabilizavimo sistema
atitinkamai jjungiama arba iSjungiama, jskaitant judéjimo kintamuosius, nurodytus 21 priedo 2
priedélio 2.1 punkte:

IMITAVIMO REZULTATAI

Su faktine bandomagja transporto priemone nesusij¢ (neakivaizdas) parametrai ir vertés, naudoti
atlickant imitavimo bandymus:

Rezultatai, gauti, kai, atlickant kiekviena bandyma pagal Sio priedélio 3.2 punkta, transporto
priemonés, tiek pakrautos, tiek nepakrautos, stabilizavimo sistema atitinkamai jjungiama arba
iSjungiama, jskaitant judéjimo kintamuosius, nurodytus 21 priedo 2 priedélio 2.1 punkte:

Sis bandymas atliktas, o apie rezultatus pranesta vadovaujantis EEK taisyklés Nr. 13 su paskutiniais
. serijos pakeitimais 21 priedo 2 priedéliu.

Bandymg atliekanti technikos tarnyba (1) .....

Parasas: ... DIAta: et

Patvirtinimg suteikianti iNSHEUCHA (1) weeueveeeeereemeeceeseecesseecssseeessseesssseesssssessssesesssssesssesssssssssssnees

Parasas: ... DIALA: e

(1) Jeigu technikos tarnyba ir patvirtinima suteikianti institucija — ta pati organizacija, turi pasirasyti skirtingi

asmenys.”




