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A BIZOTTSAG 41 5/2007/EK RENDELETE

(2007. maércius 13.)

a kozosségi belvizi kozlekedésre vonatkozé harmonizilt folyami informdciés szolgaltatisokrdl (RIS)
sz016 2005/44/EK eurdpai parlamenti és tandcsi irdnyelv 5. cikkében meghatirozott hajé-
helyzetmegdllapité és nyomon kovetd rendszerekre vonatkozé miiszaki elGirdsokrol

AZ EUROPAI KOZOSSEGEK BIZOTTSAGA,
tekintettel az Eurdpai K6zosséget 1étrehozé szerz8désre,

tekintettel a kozosségi belvizi kozlekedésre vonatkozé harmoni-
zalt folyami informdciés szolgdltatdsokrol (RIS) sz6l6, 2005.
szeptember 7-i 2005/44[EK eurbpai parlamenti és tandcsi
irdnyelvre (') és kiilonosen annak 5. cikkére,

mivel:

(1) A 2005/44[EK irdnyelv 1. cikkének (2) bekezdése értelmé-
ben a RIS-t harmonizdlt, 6sszekapcsolhaté és nyitott
modon kell kidolgozni és megvaldsitani.

(2) A 2005/44[EK irdnyelv 5. cikke értelmében mdszaki
el6irasokat kell meghatdrozni a hajo-helyzetmegallapitd és
nyomon kovetd rendszerekre.

(3) A hajo-helyzetmegallapit6 és nyomon kovet$ rendszerekre
vonatkoz6 miszaki el6irdsokat az irdnyelv II. mellékletében
el6irt miszaki elvek alapjan kell meghatdrozni.

(4) Az irdnyelv 1. cikkének (2) bekezdése értelmében a mtiszaki
eléirasok meghatdrozasa sordn megfelelGen figyelembe kell
venni a nemzetkozi szervezetek altal kidolgozott elira-
sokat. Biztositani kell a folytonossdgot az egyéb modalis
forgalomirdnyitdsi szolgaltatdsokkal, kiilonosen a tengeri
hajéforgalom-irdnyitdsi és informdci6s szolgaltatdsokkal.

(5) A miszaki el6irdsok meghatdrozdsa soran figyelembe kell
tovabbd venni a hajo-helyzetmegdllapit6é és nyomon kovetd
rendszerekkel foglalkozd, a hajé-helyzetmegallapitd és
nyomon kovet§ rendszerek tekintetében hatdskorrel

rendelkezd tagdllami hatésagok képvisel6ib6l, mds kor-
ményszervek képvisel6ibdl és dgazati megfigyel6kbdl 4llo
szakért8i csoport munkéjat.

(6) Az e rendeletben taldlhaté miszaki elSirdsok napjaink
miszaki szinvonaldhoz igazodnak. Ha a 2005/44[EK
irdnyelv alkalmazdsa kapcsdn szerzett tapasztalatok, illets-
leg a mszaki haladds agy kivanja, a mdszaki el6irdsok a
2005/44/[EK irdnyelv 5. cikke (2) bekezdésének megfelelGen
modosithatok. A miszaki el6irdsok modositdsai sordn
megfelelGen figyelembe kell venni a hajé-helyzetmegilla-
pit6 és nyomon kovetd rendszerekkel foglalkozd szakértsi
csoport munkdjat.

(7) A miszaki el6irdsok tervezetét megvizsgilta a 2005/44/EK
irdnyelv 11. cikke alapjan létrehozott bizottsdg.

(8) Az ebben a rendeletben el6irt intézkedések 6sszhangban
vannak a 2005/44/EK irdnyelv 11. cikke alapjan létrehozott
bizottsdg véleményével,

ELFOGADTA EZT A RENDELETET:

1. cikk

Ez a rendelet mszaki el6irdsokat hatiroz meg a belvizi
kozlekedésben alkalmazott hajé-helyzetmegéllapité és nyomon
kovetS rendszerekre vonatkozdan. A miszaki el6irdsokat a
rendelet melléklete allapitja meg.

2. cikk

A rendelet az Eurdpai Unié Hivatalos Lapjdban valé kihirdetését
kovetd napon lép hatdlyba.

A rendelet teljes egészében kotelezd és kozvetleniil alkalmazandé valamennyi tagéllamban.

Kelt Briisszelben, 2007. mércius 13-4n.

() HLL 255., 2005.9.30., 152. o.

a Bizottsdg részérdl
Jacques BARROT

alelnok
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HIVATKOZASOK

Ez a dokumentum a kovetkezd kiadvanyokon alapul:

A kiadvény cime Szervezet Kiadds id6pontja
Az Eurdpai Parlament és a Tandcs 2005. szeptember 7-i 2005/44[EK irdnyelve a | EU 2005. szeptem-
kozosségi belvizi kozlekedésre vonatkozd harmonizdlt folyami informdaci6s ber 7.
szolgaltatdsokrol (RIS)
Miiszaki irdnymutatdsok a folyami informdcids szolgdltatdsokra EU 2006
Irinymutatdsok és kritériumok a belvizi kozlekedésben alkalmazott hajéforgalmi | ENSZ EGB 2004. okto-
szolgdltatdsokra, 58. sz. hatdrozat ber 21.
Mdiszaki el6irdsok a hajosoknak sz6l6 hirdetményekre EU

Mdiszaki el6irdsok a belvizi hajozdsban alkalmazott elektronikus térképmegjelenits és | EU
informécids rendszerre (a belvizi kozlekedésben alkalmazott ECDIS)

Mdszaki elSirdsok a belvizi hajozdsban alkalmazott elektronikus hajozdsi adat- | EU
szolgdltatdsra

IMO MSC.74 (69) 3. melléklet: ,Ajdnlds a fedélzeti hajéazonositd rendszerek (AIS) | IMO 1998
mtikodésére vonatkozd elGirdsokra”

IMO A.915 (22) hatdrozat: ,Atdolgozott tengerpolitika és egy jovGbeni globdlis | IMO 2002. janudr
navigaciés maholdrendszerrel (GNSS) szemben tdmasztott kovetelmények”

A COMPRIS zdrdjelentése és az egyes feladatcsoportokhoz tartozé zarédokumentu- | COMPRIS 2006
mok
ITU-R M.1371-1 ajanlds: ,A tengerhajézds szdmdra kijelolt URH-sdvban mdkodd, | ITU 2001

idGosztdsos, tobbszoros hozzaférésti univerzdlis fedélzeti hajéazonositd rendszer
miszaki jellemz6i”

[EC 61993-2 nemzetkozi szabvdny: ,Tengeri navigiciés és radio-tavkozlési | IEC 2002
berendezések és rendszerek. Automatikus azonosité rendszerek (AIS). 2. rész: Az
univerzalis automatikus azonosité rendszer (AIS) A. osztalyt fedélzeti berendezése”

[EC 61162 nemzetkozi szabvanysorozat: ,Tengeri navigdcids és radid-tavkozlési | IEC 2000
berendezések, rendszerek. Digitdlis interfészek” 1998

,1. rész: Egy adatforrds, tobb adatfeldolgozd”. 2. kiadds
,2. rész: Egy adatforrds, tobb adatfeldolgozd, nagy sebességti dtvitel”

ENSZ EGB-helynévkodok ENSZ EGB

ENSZ EGB-hajétipuskddok ENSZ EGB




2007.4.23.

Az Eurdpai Unié Hivatalos Lapja

L 105/39

ROVIDITESEK

Al Alkalmazdsazonositd

AlIS Automatikus hajéazonosit6 rendszer

AI-IP Automatikus azonositds internetprotokoll révén

ADN/ADNR Eurdpai megéllapodds a veszélyes druk nemzetkozi belvizihajézdsban torténd rajnai szallitdsarol
ASCII American Standard Code for Information Interchange

ATIS Automatikus jelad6-azonosité rendszer

A-to-N Navigdciot segité szolgaltatdsok

CCNR Rajnai Haj6zdsi Kozponti Bizottsdg

COG Mederhez viszonyitott ttirdny

COMPRIS Consortium Operational Management Platform River Information Services
CSTDMA VivGérzékel§ idGosztasos tobbszoros hozzaférés

DAC Célteriiletkod

DC Duna Bizottsag

DGNSS Novelt pontossagii GNSS

DSC Digitalis szelektiv hivds

ECDIS Elektronikus térképmegjelenits és informdcids rendszer

EMMA European Multiservice Meteorological Awareness System

ENI Egyedi eurdpai hajéazonosité szdm

ERI Elektronikus hajézasi adatszolgaltatds (Electronic Reporting International)
ETA Viérhat6 érkezési id§

FI Funkcidazonositd

GLONASS Globilis navigaciés mitholdrendszer (orosz)

Glw Azonos értékd vizdllds (Rajndn hasznalatos alapvizszint)

GNSS Globilis navigaciés mitholdrendszer

GPRS Altaldnos csomagkapcsoldsos radiészolgaltatds

GPS Globilis helyzetmeghatdrozé rendszer

GSM Globalis mobil hirkozlési rendszer

GUI Grafikus felhasznaloi feliilet

HDG Orrirdny

HSC Nagy sebesség(i vizi jarmd

IAI Nemzetkézi alkalmazdsazonositd

IANA Internet Assigned Numbers Authority (Internetes szamkioszté hatdsag)
IALA Vildgittorony-fenntarté Hat6sdgok Nemzetkozi Szervezete

ID Azonositd

IEC Nemzetkozi Elektrotechnikai Bizottsdg

IEEE Institute of Electrical and Electronics Engineers
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IETF Internet Mtiszaki Munkacsoport

IMO Nemzetkozi Tengerészeti Szervezet

P Internetprotokoll

ITU Nemzetkozi Tavkozlési Unid

MKD Minimumbillentytizet és megjelenits

MID Tengeri azonositdsi jelz8szdmok

MHz Megahertz (milli6 ciklus mésodpercenként)

MMSI Tengeri mobilszolgaltatds-azonositd

OLR Overeengekomenlage Rivierstand (Hollandidban hasznélatos alapvizszint)
RAI Regiondlis alkalmazasazonosito

RAIM Vev§ autondm integritds-ellendrzdje

RIS Folyami informdcids szolgaltatdsok

RNW Szabélyozdsi kisvizszint (az év jégmentes id8szakdnak 94 %-dban mért vizallds)
ROT Forduldsi sebesség

RTA Szikséges érkezési id6

SAR Felkutatds és mentés

SOG A mederhez viszonyitott sebesség

SOLAS Eletbiztonsag a tengeren

SOTDMA Onszervez6d§ id6osztdsos tobbszords hozzaférés

SQRT Négyzetgyok

STI Stratégiai forgalmi latkép

TDMA IdSosztisos tobbszoros hozzaférés

TTI Taktikai forgalmi ldtkép

UDP Felhaszndloi adatcsomag protokoll

UMTS Univerzalis mobil tavkozlési rendszer

ENSZ Egyesiilt Nemzetek Szervezete

UN/LOCODE Az ENSZ helynévkédrendszere

UTC Osszehangolt vildgids

VDL URH-adatkapcsolat

URH Ultrarovidhullim

VTS Hajoforgalmi szolgdltatdsok

WGS-84 A Fold geodéziai rendszere, 1984

WiFi Wireless Fidelity (a vezeték nélkiili hdlozatokra vonatkozé IEEE 802.11 szabvény)
WIG Wing in ground (Vizfelszin felett nagy sebességgel szdrnyon haladé jarmdi)
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1.1.

HAJO-HELYZETMEGALLAPITO ES NYOMON KOVETG RENDSZEREK HASZNALATA A BELVIZI KOZLEKE-
DESBEN

Bevezetés

A tengeri kozlekedésben az IMO bevezette az automatikus hajéazonosité rendszert (AIS). 2004 végétSl minden
olyan tengeri hajét fel kell szerelni AIS-szel, amely nemzetkozi forgalomban vesz részt és a SOLAS egyezmény
5. fejezetének hatdlya ald tartozik. A folyami informdcids szolgdltatdsok tervezésére, megvalésitdsira és
mikodtetésére vonatkozo irdanymutatdsok fontos technoldgiaként jelolik meg a belvizi kozlekedésben alkalmazott
AIS-t. A vegyes forgalmd teriiletek miatt fontos, hogy a belvizi hajézdsra irdnyadé szabvdnyok, mszaki el6irdsok
és eljardsok illeszkedjenek a tengerhajozds teriiletén mdr bevezetett szabvinyokhoz, miszaki el6irdsokhoz és
eljardsokhoz.

A belvizi kozlekedés specidlis igényeibdl és az AIS-bdl kiindulva keriiltek kidolgozasra a belvizi kozlekedésben
alkalmazott AlS-re vonatkoz6 miszaki el6irdsok, amelyek teljes mértékben illeszkednek egyrészrél az IMO dltal a
tengeri kozlekedésben alkalmazott AlS-hez, mdsrészrdl a belvizi kozlekedés meglévs szabvanyaihoz.

E dokumentum 1. fejezete a belvizi kozlekedésben alkalmazott hajo-helyzetmegallapité és nyomon kovets
rendszerekkel szemben tdmasztott funkciondlis kovetelményeket ismerteti. A 2. fejezet bemutatja a belvizi
kozlekedésben alkalmazott AIS-re vonatkozé miiszaki elSirdsokat, ezen beliil a helymegéllapitdst és nyomon
kovetést szolgdld szabvanyositott tizeneteket. A kapcsol6dé szolgaltatdsokrol és szerepldkrdl a ,Fogalommegha-
tdrozdsok” cimd A. fiiggelék ad dttekintést.

A bevezet§ fejezetnek az a célja, hogy meghatdrozza a belvizi kozlekedésben alkalmazott hajé-helyzetmegallapit6
és nyomon kovetd rendszerekkel szemben tdmasztott valamennyi funkcionélis kévetelményt.

A fejezet attekinti az egyes érdekteriileteket és felhasznalokat, majd sorra veszi a kiilonbozd érdekteriileteken
felmeriil§ informdcidigényeket. A funkciondlis kovetelmények a hajzdsra vonatkoz6 szabalyokon és elGirdsokon,
szakértdkkel folytatott konzultdcidkon és meglévé tapasztalatokon alapulnak.

Az informdciok hdrom csoportjat killonboztetjitk meg:

—  a dinamikus informdciok, amelyek nagyon gyakran, masodpercenként vagy percenként véltoznak,

—  a féldinamikus informdciok, amelyek az Gt sordn néhdny izben viltoznak,

—  a statikus informdcidk, amelyek évente legfeljebb néhanyszor véltoznak.

Az egyes informacidcsoportokon beliil kiillonboz8 mddszerekkel torténhet az informacidcsere:

— a hajo-helyzetmegdllapité és nyomon kovetS rendszerek a dinamikus informdciok cseréjére a
legalkalmasabbak,

— az elektronikus adatszolgdltaté eszkozok (példaul az e-mail) a féldinamikus informdciok cseréjére
szolgdlnak,

— az adatbazisok statikus informdciokat tartalmaznak, amelyek az interneten vagy madsféle adatcsatornan
keresztiil olvashatok.

A kovetkezdkben azokat az informdcidkat ismertetjiik részletesen, amelyeket a hajok egymds kozott, illetve a
szdrazfolddel kicserélhetnek. Csak a hajo-helyzetmegdllapité és nyomon kovet§ rendszerek szempontjdbol
relevans informéci6igénnyel foglalkozunk. A legtobb feladat elvégzéséhez mésféle informdacidkra, példdul foldrajzi
adatokra, a rakomdnyra vonatkoz6 részletes adatokra, cimekre vonatkozé informdcidkra is sziikség lehet. Ezeket
az informdciokat mds rendszerek fogjak szolgéltatni.
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1.2. Téargykor

A kovetkezd tabldzat dttekinti azokat az érdekteriileteket, amelyekkel ebben a dokumentumban foglalkozunk. Az
egyes érdekteriileteket feladatokra bontjuk, és meghatdrozzuk, mely felhaszndlok végzik ezeket a feladatokat.

1.1. tdbldzat

Az érdekteriiletek, a feladatok és a felhaszndlok dttekintése

Erdekteriilet

Feladat

Felhasznélo

Navigacid

Kozéptavon:
a kovetkezd percek, ordk ter-
vezése

a fedélzeti radar hatokorén
kiviil

A hajé vezetje

Rovid tévon:
a kovetkezd percek tervezése,
a fedélzeti radar hat6korén

beliil

A hajé vezetGje

Igen rovid tévon:
a kovetkez8 masodpercek,
legfeljebb a kovetkezd egy

perc tervezése

A hajé vezetGje

Hajoforgalom-ird-
nyitds

VTS

VTS-iizemeltetd, a hajo vezetsje

Zsilipek mikodtetése

Zsiliplizemeltetd, a hajé vezetje

Zsilipek tizemének tervezése

Zsilipiizemeltet6, a hajé vezetGje, hajoparancsnok,
hajézési tizemeltetési vezets

Hidak mtikodtetése

Hidiizemeltetd, a hajé vezetGje

Hidak iizemének tervezése

Hidiizemeltetd, a hajé vezetdje,

hajéparancsnok,
hajozési tizemeltetési vezets

Vészhelyzet-elhari-
tési szolgdltatds

A vészhelyzet-elhdritdsi kozpont dolgozéja, VTS-
tzemeltetd, zsiliptizemeltetS, hidiizemeltet, a hajé
vezetGje, hajéparancsnok, illetékes hatésdg

Széllitasszervezés

Utitervkészités

Hajoparancsnok, drufuvarozdsi tigynok, hajozdsi tize-
meltetési vezetd, termindliizemeltetd, a hajo vezetGje,
VTS-iizemeltetd, zsilipiizemeltetd, hidiizemeltetd, RIS-
iizemeltetd

Kozlekedéslogisztika

Hajozdsi tizemeltetési vezetd, hajoparancsnok, feladd,
cimzett, szédllitmanyozd

Kikots- és termindliizemelte-
tés

TerminaliizemeltetS, hajoparancsnok, szdllitményoz,
kikotdi hatdsag, illetékes hatdsdg

Fuvarbonyolitds és flottai-
ranyitds

Hajozési tizemeltetési vezetd, feladd, cimzett, szallit-
manyozo, drufuvarozdsi iigynok, hajoparancsnok

Rendészet

Hataratlépés

Vamhatosdg, illetékes hat6sdg, hajoparancsnok

Kozlekedésbiztonsag

Illetékes hatdsig, hajoparancsnok (renddrség)

Vizitt- és kikots-
haszndlati dijak

llletékes hatdsdg, hajoparancsnok, hajozdsi iizemelte-
tési vezetd, a vizi utert felelds hatdsdg

Vizitt-informdcids
szolgdltatdsok

Meteoroldgiai informéciok

A hajé vezetGje

Ervényes jelzések

Illetékes hatdsdg, hajoparancsnok, hajozasi tizemelte-
tési vezet§

Vizallasok

Illetékes hat6sdg, hajoparancsnok, hajozési iizemelte-
tési vezetd, a hajé vezetSje

A kovetkez6kben minden érdekteriilethez részletesen ismertetjiik az egyes feladatok, illetve felhaszndlok

informdcibigényeit.
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Megjegyzés: az egyes feladatokon beliil az informdcidk sorrendje nem jelez fontossagi sorrendet. Az informéciok
elvart pontossagat az utolsé szakaszban taldlhaté tébldzat foglalja Gssze.

Navigicio

A helymegallapitds és nyomon kovetés felhasznédlhaté a fedélzeti navigdcioban.
A navigéci6 folyamata hdrom részre oszthaté:

—  kozéptavra elGretekinté navigacio,

—  rovid tdvra elGretekinté navigacio,

—  igen rovid tévra elGretekintd navigacio.

Az egyes részekben a felhaszndlok igényei eltérdek.

Kézéptdvra elGretekintd navigdcic

A kozéptévra elSretekint$ navigdcid a navigdcionak az a része, amelynek sordn a hajés — néhdny percre, de akdr
egy Ordra el6re gondolkozva — megfigyeli és értékeli a forgalmi helyzetet, és megfontolja, hol érdemes taldlkozni
mésik hajokkal, elhaladni mellettiik vagy megel6zni Sket.

Ehhez jellemzden olyan forgalmi latképre van sziikség, amely olyan, takardsban 1évé objektumokrol is tdjékoztat,
amelyek kiviil esnek a fedélzeti radar hatokorén.

Az informdcidcsere a kovetkezd adatokra terjed ki:
— azonosité adatok,

—  néy,

—  pozicié (az adott pillanatban),

—  sebesség a mederhez viszonyitva,

—  dtirdny a mederhez viszonyitva/haladdsi irdny,
— 1t cél/tervezett Gtvonal,

—  a hajo vagy a kotelék tipusa,

—  méretek (hossz, szélesség),

—  kék kipok szdma,

—  terhelt/terheletlen,

—  a haj6 navigécids dllapota (horgonyoz, vesztegel, halad, specidlis koriilmények hatréltatjék stb.).

A frissités gyakorisdga a feladattdl fiigg, és annak megfelelSen killonbozd lehet, hogy a hajé milyen forgalmi
helyzetben van. (A frissités maximdlis gyakorisiga 2 masodperc.)

Rovid tdvra eldretekintd navigdcio

A rovid tdvra el6retekint$ navigdcio a navigacios folyamat dontéshozatali része. A forgalmi informéciok ilyenkor a
konkrét forgalmi helyzet szempontjdbdl jétszanak szerepet, ideértve sziikség esetén az osszetitkozés megel6zését

célz6 intézkedéseket is. Ez a funkcié a hajo kozvetlen kozelében tartézkodd hajok figyelését jelenti. Az
informdcidcsere a kovetkez$ adatokra terjed ki:

— azonosité adatok,

—  néy,
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—  pozicié (az adott pillanatban),

—  sebesség a mederhez viszonyitva (1 km/h pontossdggal),

—  tirdny a mederhez viszonyitva/haladési irdny,

—  orrirdny,

—  taldlkozdsi szdndék (kék jelzés — jobboldali taldlkozdsi szandék jelzése),
—  1ti cél/tervezett dtvonal,

—  a hajo/kotelék tipusa,

—  méretek (hossz, szélesség),

—  kék kupok szdma,

— terhelt/terheletlen,

—  a hajo navigdcios dllapota (horgonyoz, vesztegel, halad, specidlis koriilmények hétrdltatjdk stb.).

A pozicidra, az azonositd adatokra, a névre, a haladdsi irdnyra, a mederhez viszonyitott sebességre, az ttirdnyra,
az orrirdnyra és a taldlkozdsi szdndékra (kék jelzés) vonatkozé pillanatnyi forgalmi informdaciokat folyamatosan,
de legaldbb 10 mésodpercenként kell megadni. Egyes dtvonalakon a hatdsdgok konkrét frissitési gyakorisdgot

irhatnak el6 (ez legfeljebb 2 mdsodperc lehet).

Igen rovid tdvra elGretekintd navigdcié

Az igen rovid tévra elGretekintd navigdcié a navigdcios folyamat operativ része. Tartalmat tekintve az el6zetesen
meghozott dontések azonnali végrehajtdsat és hatdsainak ellenSrzését jelenti. Ebben a helyzetben elsGsorban a
kérdéses hajora vonatkozé informdciokat kell ismerni: példdul a hajé relativ pozicidjat, relativ sebességét stb.

Ebben a részben a kovetkezd informdaciok sziikségesek, nagy pontossiggal:
— relativ pozici6,

— relativ orrirdny,

—  relativ sebesség,

—  relativ sodrédés (cstszds),

—  relativ forduldsi sebesség.

E kovetelmények alapjdn nyilvinvald, hogy ma még nem redlis, hogy a helymegallapitési és nyomon kovetési

informdciok tdmogassdk az igen rovid tavra elGretekintd navigdciot.

Hajéforgalom-irdnyitds

A hajoforgalom-irdnyitds legaldbb a kovetkezd elemekbdl 4ll:
—  hajoforgalmi szolgaltatdsok,
—  zsilipek mdkodtetése és tizemének tervezése,

—  hidak mtikodtetése és iizemének tervezése.

Hajéforgalmi szolgdltatdsok

A hajéforgalmi szolgéltatdsokon beliil a kovetkezd szolgdltatdsok killonboztethet6k meg:

—  informéci6s szolgltatds,
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—  navigdciét segit§ szolgdltatds,
—  forgalomszervezési szolgéltatds.
A kovetkezSkben bemutatjuk a forgalmi informdaciok irdnti felhasznaloi igényeket.

Informédcidés szolgdltatds

Az informdciés szolgdltatds olyan tdjékoztatdst jelent, amelyre meghatdrozott idépontokban és meghatdrozott
id6kozonként, illetSleg a VTS dltal szitkségesnek itélt idSpontokban vagy a hajé kérésére, sugdrzott iizenet
formdjéban keriil sor, és a forgalomban részt vevs tobbi hajé pozici6jardl, azonosité adatairdl és szandékairdl, a
vizi Gt édllapotdrdl, az idGjardsrdl, a kockdzati tényezSkrdl és minden olyan més tényez6rdl tartalmazhat
informécidkat, amely a hajé dtjat befolydsolhatja.

Az informdéciés szolgdltatds nyujtasdhoz dttekintéssel kell rendelkezni a hél6zaton vagy a hajéut adott szakaszan
bonyol6dé forgalomrol. A forgalmi informéciok példdul az egyes hajokra vonatkozé kovetkezd informéciokat
tartalmazzdk:

— azonosité adatok,

—  néy,

—  pozicié (az adott pillanatban),

—  dtirdny a mederhez viszonyitva/haladdsi irdny,
—  korldtozds a navigdciés teriileten,

—  uti cél/tervezett Gtvonal,

— a hajo6 vagy a kotelék tipusa,

—  méretek (hossz, szélesség),

—  kék kapok szdma,

— terhelt/terheletlen,

—  a fedélzeten tartozkoddok szdma (baleset esetén),
—  a haj6 navigécids dllapota (horgonyoz, vesztegel, halad, specidlis koriilmények hatréltatjék stb.).
A frissités gyakorisdgdt az illetékes hatdsdg irja el6.

Navigdciot segité szolgdltatds

A navigdcidt segitd szolgdltatds kedvezétlen forgalmi vagy meteoroldgiai viszonyok kozott tdjékoztatdst ad, illetve
meghibdsodds vagy hibds mtikodés esetén segitséget nytjt a hajoparancsnoknak. A szolgdltatdsra dltaldban a hajo
kérésére vagy a VTS dltal sziikségesnek itélt idGpontban keriil sor.

A VTS-iizemeltetd akkor tud a hajonak személyre szabott informdcidkat adni, ha naprakész, részletes forgalmi
latképpel rendelkezik.

A hajé-helyzetmegillapit6 és nyomon kovetd rendszer ehhez a kovetkezd informdcidkkal jarul hozzd:
—  azonosité adatok,

—  néy,

—  pozici6 (az adott pillanatban),

—  sebesség a mederhez viszonyitva,

—  dtirdny a mederhez viszonyitvajhaladdsi irdny,

—  taldlkozési szandék (kék jelzés),
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—  1ti cél/tervezett dtvonal,

—  a hajo vagy a kotelék tipusa,

—  méretek (hossz, szélesség),

—  meriilés,

—  magassag (akaddly esetén),

—  kék kipok szdma,

— terhelt/terheletlen,

—  a hajo navigdcios dllapota (horgonyoz, vesztegel, halad, specidlis koriilmények hétrdltatjdk stb.).

A tobbi igényelt informdcid a kornyezeti, a foldrajzi és a hajésoknak sz616 hirdetményekben foglalt informéciok
korébe tartozik.

Az azonosité adatokra, a poziciora, a haladdsi irdnyra, a sebességre, az ttirdnyra és a taldlkozdsi szdndékra (kék
jelzés) vonatkozé informécidkat folyamatosan kell megadni (3 masodpercenként, csaknem valds id6ben vagy az
illetékes hatdsag dltal el6irt eltérd frissitési gyakorisagnak megfelelGen).

A tobbi informdcionak a VTS-tizemeltetS kérésére, illetve kiilonleges alkalmakkor (események bekovetkeztekor)
kell rendelkezésre dllnia.

Forgalomszervezési szolgdltatds

A forgalomszervezési szolgdltatds a forgalom operativ irdnyitdsdt, valamint a hajémozgdsok tervezését jelenti a
zstfoltsdg és a veszélyes helyzetek kialakuldsdnak megel6zése érdekében, és kiillonosen fontos szerepet jatszik
nagy forgalomstirtiség idején, illetGleg akkor, ha a forgalmat kiilonleges szallitmanyok mozgdsa befolyasolhatja. A
szolgdltatds keretében a VTS-teriileten beliil forgalomelszdmoltaté vagy forgalomtervezési rendszer hivhato életre
és mikodtethetd, amelyen beliil gondoskodni lehet a forgalom fontossag szerinti rangsoroldsardl, a térkiosztdsrol,
a VTS-teriileten beliili mozgdsok kotelez$ bejelentésérdl, a kovetendd atirdnyrdl, a sebességkorlatozdsokrol,
illetleg minden mds olyan beavatkozdsrdl, amelyet a VTS-hat6sdg sziikségesnek itél. A forgalomszervezési
szolgdltatds nyujtdsihoz sziikséges forgalmi litképre ugyanazok a kovetelmények vonatkoznak, mint amelyeket
az 1.4.1.2. szakaszban a navigdciot-segité szolgdltatds kapcsdn bemutattunk.

Zsilipek miikdtetése és iizemének tervezése

A kovetkezékben a hosszi és a kozéptava zsilipiizem-tervezés, valamint a zsilipmtkodtetés folyamatat
ismertetjiik.

Hosszl tdva zsilipizem-tervezés

A hosszi tava zsiliptizem-tervezés a zsilip tizemének a kovetkez$ néhany 6rdra, legfeljebb a kovetkezs egy napra
torténd tervezését jelenti.

Ebben az esetben a forgalmi informaciok a zsilipeknél érvényes vdrakozdsi és dtjutdsi id6k megbizhatésdganak
novelését szolgaljdk — ezeket a mennyiségeket eredetileg statisztikai kimutatdsokbdl nyerik.

A hosszt tavii zsiliptizem-tervezés informécidigénye a kovetkezd:
—  azonositd adatok,

—  néy,

—  pozicié (az adott pillanatban),

—  utirdny a mederhez viszonyitva/haladési irdny,

—  ETA a zsilipné],

—  RTA a zsilipnél,
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—  a hajo vagy a kotelék tipusa,

—  méretek (hossz, szélesség),

—  meriilés,

—  magassag,

—  kék kipok szdma,

—  a haj6 navigécids dllapota (horgonyoz, vesztegel, halad, specidlis koriilmények hatréltatjdk stb.).

Az ETA értékét kérésre kell rendelkezésre bocsatani, illet6leg akkor, ha az eredetileg megallapitott ETA-tdl egy, az
illetékes hatosdg dltal elGzetesen eldirt tiirésnél nagyobb mértékben eltér. Az RTA-t az ETA-ra vonatkozo
bejelentésre valaszul kozlik.

Kozéptava zsilipiizem-tervezés

A kozéptava zsiliptizem-tervezés a zsilip iizemének a kovetkezd 2—4 ciklusra torténd tervezését jelenti.

Ebben az esetben a forgalmi informécidk a beérkezd hajok zsilipiizemciklusokhoz rendelését szolgaljdk, és ennek
a tervnek az alapjan torténik a hajok értesitése a sziikséges érkezési id6érél (RTA).

A kozéptava zsiliptizem-tervezés informdacidigénye a kovetkezs:

—  azonosité adatok,

—  néy,

—  pozicié (az adott pillanatban),

—  sebesség a mederhez viszonyitva,

—  {tirdny a mederhez viszonyitvajhaladdsi irdny,

—  ETA a zsilipnél,

—  RTA a zsilipné],

—  a hajo vagy a kotelék tipusa,

—  méretek (hossz, szélesség),

—  segit§ rendezShajok szama,

—  meriilés,

—  magassag,

—  kék kapok szdma,

—  a haj6 navigdcios allapota (horgonyoz, vesztegel, halad, specidlis koriilmények hétréltatjék stb.).

Az ETA értékét kérésre kell rendelkezésre bocsdtani, illetSleg akkor, ha az eredetileg megallapitott ETA-t6l egy, az
illetékes hatosdg dltal elGzetesen eldirt tiirésnél nagyobb mértékben eltér. A tobbi informéciot egyszer, az els6
kapcsolatfelvételkor vagy kérésre kell megadni. Az RTA-t a ETA-ra vonatkozé bejelentésre valaszul kozlik.
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Zsilipek mtkodtetése

Ebben a szakaszban keriil sor magdra a zsilipelésre.

A zsilipelés segitéséhez a kovetkezd forgalmi informdcidkra van szitkség:
—  azonositd adatok,

—  néy,

—  pozicié (az adott pillanatban),

—  sebesség a mederhez viszonyitva,

—  Gtirdny a mederhez viszonyitva/haladisi irdny,

—  a hajo vagy a kotelék tipusa,

—  rendez8hajok (boxerek) szdma,

—  méretek (hossz, szélesség),

—  meriilés,

—  magassag,

—  kék kupok szdma,

—  a hajo navigdciés allapota (horgonyoz, vesztegel, halad, specidlis koriilmények hétrdltatjak stb.).

Az azonosité adatokra, a pozicidra, a haladdsi irdnyra, a sebességre és az tUtirdnyra vonatkozé informdaciokat
folyamatosan vagy mds, az illetékes hat6sdg dltal el6zetesen el6irt frissitési gyakorisdgnak megfelelGen kell
megadni.

Hidak mitkdtetése és iizemének tervezése
A kovetkezSkben a kozép- és a rovid tava hidiizemtervezés, valamint a hidmtikodtetés folyamatat ismertetjiik.

Kozéptaviu hidizemtervezés

A hid tizemének kozéptavi tervezése a forgalom lefolydsanak optimalizaldsat jelenti azzal a céllal, hogy a hidakat
id6ben nyithassdk ki az dthalad6 hajoknak (z6ldhulldim). A tervezés idShorizontja a helyi korilményektdl fiiggGen
15 perc és 2 6ra kozott valtozhat.

A kozéptavi hidiizem-tervezés informdacibigénye a kovetkezd:
—  azonositd adatok,

—  néy,

—  pozicié (az adott pillanatban),

—  sebesség a mederhez viszonyitva,

—  Gtirdny a mederhez viszonyitva/haladdsi irdny,

—  ETA a hidnal,

—  RTA a hidndl,

—  a hajo vagy a kotelék tipusa,

—  méretek (hossz, szélesség),
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—  magassag,
—  a haj6 navigdcios dllapota (horgonyoz, vesztegel, halad, specidlis koriilmények hétréltatjék stb.).

Az ETA értékét és a poziciora vonatkozé adatot kérésre kell rendelkezésre bocsdtani, illetSleg akkor, ha az
eredetileg megallapitott ETA-tOl egy, az illetékes hatdsdg dltal elGzetesen el6irt ttirésnél nagyobb mértékben eltér.
A tobbi informdciot egyszer, az els§ kapcsolatfelvételkor vagy kérésre kell megadni. Az RTA-t az ETA-ra
vonatkozé bejelentésre valaszul kozlik.

Rovid tdva hidiizemtervezés

A hid tizemének rovid tava tervezése a hidnyitds stratégidjara vonatkozd dontéseket jelenti.
A rovid tava hidiizem-tervezés informdcidigénye a kovetkezd:

— azonosité adatok,

—  néy,

—  pozicié (az adott pillanatban),

—  sebesség a mederhez viszonyitva,

—  dtirdny a mederhez viszonyitvajhaladdsi irdny,

—  ETA a hidnd],

—  RTA a hidndl,

—  a hajo vagy a kotelék tipusa,

—  méretek (hossz, szélesség),

—  magassag,

—  a haj6 navigdcios dllapota (horgonyoz, vesztegel, halad, specidlis koriilmények hétréltatjék stb.).

A pozicidra, a sebességre €és a haladdsi irdnyra vonatkozé pillanatnyi forgalmi informdcidkat kérésre vagy az
illetékes hatdsdg dltal el6zetesen eldirt frissitési gyakorisdgnak megfelelGen kell megadni. A ETA értékét és a
poziciéra vonatkozé adatot kérésre kell rendelkezésre bocsatani, illetleg akkor, ha az eredetileg megéllapitott
ETA-tdl egy, az illetékes hatdsdg dltal el6zetesen eldirt tiirésnél nagyobb mértékben eltér. A tobbi informdcidt
egyszer, az elsG kapcsolatfelvételkor vagy kérésre kell megadni. Az RTA-t az ETA-ra vonatkozé bejelentésre
vélaszul kozlik.

Hidak mitkodtetése

Ebben a szakaszban keriil sor a hid megnyitdsdra és a hajok dthaladdsra. A folyamat segitéséhez a kovetkezd
forgalmi informécidkra van sziikség:

— azonosité adatok,

—  néy,

—  pozicié (az adott pillanatban),

—  sebesség a mederhez viszonyitva,

—  {tirdny a mederhez viszonyitvajhaladdsi irdny,

—  a hajo vagy a kotelék tipusa,
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—  méretek (hossz, szélesség),
—  magassg.

Az azonositd adatokra, a poziciora, a haladdsi irdnyra, a sebességre és az tutirdnyra vonatkozé informaciokat
folyamatosan vagy mds, az illetékes hat6sdg dltal elGzetesen eldirt frissitési gyakorisdgnak megfelelGen kell
megadni.

1.5. Vészhelyzet-elhdritds

A vészhelyzet-elhdritds ebben az Osszefiiggésben kovetd intézkedésekre: a balesetek nyomdn kialakult helyzet
rendezésére és a vészhelyzeti segitségnydjtisra Osszpontosit. A folyamat segitéséhez a kovetkezd forgalmi
informdcidkra van sziikség:

—  azonosit adatok,

—  néy,

—  pozicié (az adott pillanatban),

—  tirdny a mederhez viszonyitva/haladdsi irdny,
— uti cél,

—  a hajo vagy a kotelék tipusa,

—  kék kupok szdma,

— terhelt/terheletlen,

—  a hajon tartozkodok 1étszéma.

Baleset esetén a forgalmi informdciok automatikusan vagy a vészhelyzet-elhdrit6 kérésére nydjthatok.

1.6. Szdllitdsszervezés

Ez a szolgiltatds négy tevékenységet olel fel:
—  titervkészités,

—  kozlekedéslogisztika,

—  kikots- és terminaliizemeltetés,

—  fuvarbonyolitds és flottairdnyits.

1.6.1. Utitervkészités

ellendrzi az eredeti dtitervet.

Ehhez a kovetkezd forgalmi informécikra van sziikség:

—  pozicié (az adott pillanatban, az adott haj6é),

—  sebesség a mederhez viszonyitva (az adott hajéé),

—  Gti cél/tervezett Gtvonal,

—  ETA a zsilipnél/hidndl/kovetkezd szektorban/termindlnal,

—  RTA a zsilipnél/hidnél/kovetkez8 szektorban/terminalndl,
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—  méretek (hossz, szélesség; az adott hajoé),
—  meriilés (az adott haj6é),

—  magassdg (az adott hajoé),

— terhelt/terheletlen.

A forgalmi informdcidkat kérésre, illetve kiilonleges események alkalmaval, példdul az ETA vagy az RTA jelentGs
modosuldsakor kell megadni.

1.6.2.  Kdozlekedéslogisztika

A kozlekedéslogisztika a kozlekedés szervezésébdl, tervezésébdl, végrehajtdsabol és ellendrzésébdl all.
Ezekhez a folyamatokhoz a kovetkezd forgalmi informdciokra van sziikség:

—  azonosité adatok,

—  néy,

—  pozici6 (az adott pillanatban),

—  dtirdny a mederhez viszonyitvajhaladdsi irdny,

—  ETA az ati célban.

A forgalmi informdcidkat a hajotulajdonos és a logisztikaban kozremiikodd szereplk kérésére kell nydjtani.

1.6.3.  Intermoddlis kikotd- és termindliizemeltetés

Az intermodalis kikots- és termindliizemeltetés a kikotSkben és a termindlokon rendelkezésre llo eréforrdsok
tervezését jelenti.

Ezekhez a folyamatokhoz a kovetkezd forgalmi informécidkra van szitkség:
—  azonosité adatok,

—  néy,

—  pozicié (az adott pillanatban),

—  dtirdny a mederhez viszonyitvajhaladdsi irdny,

—  ETA a kikotSben/termindlon,

—  RTA a kikotSben/termindlon,

—  a hajo vagy a kotelék tipusa,

—  méretek (hossz, szélesség),

—  kék kapok szdma,

—  terhelt/terheletlen,

—  a haj6 navigdcios dllapota (horgonyoz, vesztegel, halad, specidlis koriilmények hétréltatjék stb.).

A forgalmi informdcidkat a termindl, illetve a kikot6 tizemeltetSjének kérésére vagy az éltala elére meghatdrozott
helyzetekben automatikusan kell nydjtani.
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Fuvarbonyolitds és flottairdnyitds

A fuvarbonyolitds és a flottairdnyitds a hajok igénybevételének optimdlis tervezését, a rakomanyok rendezését és a
fuvarozds elvégzését jelenti.

Ezekhez a folyamatokhoz a kovetkezd forgalmi informécidkra van sziikség:
—  azonosito adatok,

—  néy,

—  pozicid (az adott pillanatban),

—  tirdny a mederhez viszonyitva/haladési irdny (hegy- vagy volgymenet),
—  ati ¢él,

—  ETA a zsilipnél/hidndl/iti célban/terminalndl,

—  RTA a zsilipnél/hidndl/ati célban/termindlnal,

—  méretek (hossz, szélesség),

—  terhelt/terheletlen,

—  a hajé navigécios dllapota (horgonyoz, vesztegel, halad, specidlis koriilmények hétréltatjak stb.).

A forgalmi informécidkat vagy a hajos, illetve a hajétulajdonos kérésére, vagy pedig el6re meghatdrozott
helyzetekben kell megadni.

Rendészet

A rendészeti szervek tevékenységével kapcsolatos informdcidszolgéltatds a veszélyes anyagokkal kapcsolatos
szolgdltatdsokra, a hatdrt 4tlépé személyforgalom ellendrzésére és a vamiigyekre korlatozodik.

A hajé-helyzetmegallapité és nyomon kovet$ rendszer ezekhez a folyamatokhoz a kovetkezd informaciokkal
jarul hozza:

—  azonositd adatok,

—  néy,

—  pozici6,

—  utirdny a mederhez viszonyitva/haladdsi irdny,

—  4ti cél/tervezett Gtvonal,

—  ETA a zsilipnél/hidndl/hatdron/termindlndl/ati célban,

—  a hajo vagy a kotelék tipusa,

—  kék kupok szdma,

—  a hajon tartézkodok létszama,

—  a hajo navigécios dllapota (horgonyoz, vesztegel, halad, specidlis koriilmények hétrdltatjdk stb.).

A forgalmi informécidkat a megfelel§ hatsdgokhoz kell eljuttatni. A forgalmi informécidk eljuttatdsa a felels
hat6sdg dontése alapjén torténhet kérésre, el6re meghatdrozott pontokban vagy elére meghatdrozott
koriilmények fenndlldsa esetén.
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1.9.

1.9.1.

Viziat- és kikotShasznilati dijak

Eurépéban tobb helyiitt dijat kell fizetni a vizi utak és a kikotSk igénybevételéért.
Ezzel kapcsolatban a kovetkezd informdcidkra van szitkség:

— azonosité adatok,

—  néy,

—  pozicid,

—  uti cél/tervezett Gtvonal,

—  a hajo vagy a kotelék tipusa,

—  méretek (hossz, szélesség),

—  meriilés.

A forgalmi informéciok megaddsa a vizi tért vagy a kikotGért felel6s hatosdg dontése alapjan torténhet kérésre
vagy el6re meghatdrozott pontokban.

Vizidt-informdcids szolgéltatisok

A vizitit-informdciés szolgéltatdsok korében harom szolgéltatdssal foglalkozunk:

—  id6jardssal kapcsolatos figyelmeztetések szélsGséges idGjarasi koriilmények esetén,
—  érvényes jelzések,

—  vizélldsok.

A kovetkezSkben ismertetjitk az egyes szolgaltatdsok informdci6igényét.

Iddjdrdssal kapcsolatos figyelmeztetések (EMMA)

Az EMMA (European Multiservice Meteorological Awareness System) elnevezést, jelenleg folyamatban 1évé
eurdpai projekt az idGjardssal kapcsolatos figyelmeztetések szabvanyositésdval foglalkozik. A projekt kidolgozta
az idGjdrassal kapcsolatos figyelmeztetések szabvdnyositott jeleit, amelyek most felhaszndlhatok a belvizi
kozlekedésben alkalmazott ECDIS képernydjén megjelenitendd iizenetekben.

Az EMMA nem folyamatosan nydjt idGjdrasi informdaciokat, hanem csupdn figyelmeztet, ha kiilonleges
meteoroldgiai koriilmények édllnak elS. A figyelmeztetések egy-egy régidra vonatkoznak.

Az id@jarassal kapcsolatos figyelmeztetésekben csak km/h (sz€l), °C (hémérséklet), cm/h (hd), mm/h (es6) és m
(latotavolsdg kodben) mértékegység alkalmazhato.

A kovetkezd informdciok sziikségesek:

—  érvényesség kezddnapja,

—  érvényesség zdronapja (végtelen: 99999999),

—  érvényesség kezd§ idGpontja,

—  érvényesség zdr6 idGpontja,

—  az érintett vizitt-szakasz kezdd- és végpontjdnak koordindtdi (2x),
— az idGjardssal kapcsolatos figyelmeztetés tipusa (a B. fiiggelék szerint),

—  minimumérték,
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—  maximumérték,
—  a figyelmeztetés besoroldsa,
—  szélirdny (a B. fuggelék szerint).

Az informdciok tovdbbitdsa csak kiilonleges események alkalmaval, szélsGséges idGjardsi koriilmények esetén
torténik.

Jelzések dllapota

A hajo-helyzetmegallapité és nyomon kovetd rendszerek a belvizi hajzdsra vonatkozo jelzések dllapotinformaé-
cidinak tovabbitdsdra is felhaszndlhatok. A tovdbbitandé informdcidk a kovetkezdk:

—  ajelzés helye,

—  ajelzés fajtdjanak megjelolése (egyetlen fény, kettGs fény, ,Wahrschau” stb.),
— ajelzés mely irdnyban halad6 hajokra vonatkozik,

—  ajelzés aktudlis allapota.

A jelzésekre példdkat a C. fiiggelék tartalmaz.

Az informéciokat egy behatdrolt teriileten beliil kell tovabbitani.

Vizdlldsok

A hajé-helyzetmegallapité és nyomon kovet§ rendszerek a pillanatnyi vizdlldsadatok tovabbitdsdra is
felhasznalhatok.

A tovabbitand6 informéciok a kovetkezdk:
—  a vizméree helye,
— avizllas értéke.

Az informéciokat rendszeresen vagy kérésre kell tovabbitani.

Zarszo
A funkciondlis kovetelmények ismertetése kapcsin bemutattuk az egyes érdekteriileteken a felhaszndlok részérdl

felmeriil6 adatigényt. A haj6-helyzetmegdllapité és nyomon kévetd rendszerek a dinamikus informdciok cseréjére

a legalkalmasabbak.

Az 1.2. tabldzat dttekintést ad az ebben a fejezetben leirt feladatokkal osszefiiggésben szolgdltatott dinamikus
informdaciok megkivant pontossagérol.

1.2. tdbldzat

A dinamikus adatokkal szemben tdmasztott pontossigi kovetelmények dttekintése

A mederhez A mederhez
Megkivant pontossag Pozicié viszonyitott viszonyitott Orrirdny
sebesség tirany
Kozéptavra el6retekint§ navigdcio 15-100 m 1-5 km/h — —
Rovid tdvra eléretekintd navigdcid 10 m (%) 1 km/h 50 50
VTS, informécids szolgiltatds 100 m-1 km — — —
VTS, navigdciot segité szolgaltatds 10 m (") 1 km/h 50 5°
VTS, forgalomszervezési szolgaltatds 10 m (") 1 km/h 50 50
Hosszt tavi zsiliptizem-tervezés 100 m-1 km 1 km/h — —
Kozéptava zsiliptizem-tervezés 100 m 0,5 km/h — —
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0

A mederhez A mederhez
Megkivant pontossig Pozicié viszonyitott viszonyitott Orrirdny
sebesség atirany
Zsilipek makodtetése 1m 0,5 km/h 30 —
Kozéptava hidiizemtervezés 100 m-1 km 1 km/h — —
Rovid tava hidiizemtervezés 100 m 0,5 km/h — —
Hidak mtkodtetése 1m 0,5 km/h 30 —
Utitervkészités 15-100 m — — —
Kozlekedéslogisztika 100 m-1 km — — —
Kik6ts- és termindliizemeltetés 100 m-1 km — — —
Fuvarbonyolitds és flottairdnyitds 100 m-1 km — — —
Vészhelyzet-elhdritds 100 m — — —
Rendészet 100 m-1 km — — —
Vizidt- és kikotShasznalati dijak 100 m-1 km — — —

(Y) Emellett az IMO A.915 (22) hatdrozatdban a belvizi hajézdsban a pozicidadatok pontossigdnak integritdsdra, rendelkezésre
dllasara és folyamatossdgdra vonatkozo kovetelményeket is teljesiteni kell.

A BELVIZI KOZLEKEDESBEN ALKALMAZOTT AIS-RE VONATKOZO MUSZAKI ELOIRASOK
Bevezetés

A tengeri kozlekedésben az IMO bevezette az automatikus hajéazonosité rendszert (AIS). 2004 végétdl minden
olyan tengeri hajot fel kell szerelni AlS-szel, amely nemzetkozi forgalomban vesz részt, és a SOLAS egyezmény
5. fejezetének hatdlya ald tartozik.

Az Eurdpai Parlament és a Tandcs elfogadta a kozosségi hajoforgalomra vonatkozd megfigyeld és informdcids
rendszer létrehozdsarol és a 93/75/EGK irdnyelv hatdlyon kiviil helyezésérdl sz616, 2002. junius 27-i 2002/59/EK
eurépai parlamenti és tandcsi irdnyelvet (1), amely a veszélyes és a szennyez8 anyagokat szdllit6 tengeri hajok
korében rendelkezik az AIS adatszolgdltatdsi és hajomegfigyelési célii alkalmazdsardl.

Az AlS-technolégia a belvizi kozlekedésben is alkalmas az automatikus hajdazonositds, valamint a
helyzetmegéllapitds és a nyomon kovetés céljaira. A biztonsdggal Osszefliggd alkalmazdsok szempontjdbol
kiillonosen az AlS valds idejii miikodése és a vildgszerte elismert szabvanyok és irdnymutatdsok megléte fontos.

A belvizi kozlekedés specidlis igényeibdl és az AIS-bdl kiindulva a belvizi kozlekedésben alkalmazandd AlS-re
vonatkozoan olyan miiszaki el6irdsokat kell kidolgozni, amelyek teljes mértékben illeszkednek egyrészrdl az IMO
dltal a tengeri kozlekedésben alkalmazott AlS-hez, mdsrészrél a belvizi kozlekedésre vonatkozd meglévs
szabvanyokhoz és miiszaki el6irdsokhoz.

A belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS és az IMO SOLAS AIS kompatibilitisa folytin a vegyes forgalmu
teriileteken a tengeri és a belvizi hajok kozvetleniil tudnak egymdssal adatokat cserélni.

A belvizi kozlekedésben automatikus hajéazonositds, valamint helymegéllapitds és nyomon kovetés céljdra
alkalmazott AIS jellemzdi a kovetkezdk.

Az AIS:

— az IMO kotelezd jelleg elSirdsai értelmében a SOLAS egyezmény hatdlya ald tartozo tengeri hajok korében
mér mikods navigdcios rendszer,

—  egyardnt lehetvé teszi az informaciddramldst kozvetleniil a hajok kozott, a hajokrdl a szdrazfoldre és a
szarazfoldrél a hajokra,

—  Dbiztonsdgi rendszer, amelyre szigort rendelkezésredlldsi, folyamatossagi és megbizhatdsagi kovetelmények
vonatkoznak,

HL L 208., 2002.8.5., 10. o.
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—  a hajok egymds kozotti kozvetlen adatcseréje folytdn valds idejii rendszerként mitikodik,

—  ondlldan, onszervez8d6 moddon, kozponti dllomds nélkill mtkodik, és nem igényel kozponti vezérld
infrastruktirdt,

— az IMO SOLAS egyezmény V. fejezetének megfelelSen nemzetkozi szabvinyokon és eljarasokon alapul,

;;;;;

—  olyan, tipusjovdhagyds hatdlya ald tartoz6 rendszer, amely a mindsitési eljardst kovetGen noveli a hajozas
biztonsagat,

—  interoperdbilis.

Ez a dokumentum meghatdrozza azokat a funkciondlis kovetelményeket, valamint a tengeri kozlekedésben
alkalmazott AIS azon modositésait és bovitéseit, amelyek lehet6vé teszik az AIS belvizi kozlekedésben vald
alkalmazdsat.

Téargykor

Az automatikus hajoazonosité rendszer (AIS) olyan, radidtechnoldgidn alapuld fedélzeti adatkezel$ rendszer,
amely lehet6vé teszi a statikus, a dinamikus és az uttal osszefiggé hajéadatoknak a rendszerrel felszerelt hajok
kozotti, valamint a rendszerrel felszerelt hajok és a szdrazfoldi dllomdsok kozotti cseréjét. A fedélzeti AIS-
és egyéb adatait. Ezek alapjdn a vételkorzeten beliil elhelyezkedd fedélzeti és szdrazfoldi AlS-dllomdsok megfelels
megjelenité rendszer (példdul radar vagy a belvizi kozlekedésben alkalmazott ECDIS) igénybevételével
automatikusan felismerik, beazonositjak és kovetik a rendszerrel felszerelt hajokat. Az AIS rendszerek a hajok
kozotti adatesere, a feliigyelet (VTS), a helyzetmegéllapitds és nyomon kévetés, valamint a vészhelyzet-elhdritdsi
tdmogatds révén novelik a hajézds biztonsdgat.

Tobbféle AlS-dllomds killonboztethetd meg:

a) A osztdlyd mobil dllomdsok, amelyeket az IMO SOLAS egyezmény V. fejezetében el6irt adatszolgaltatasi
kovetelmények hatélya ald tartozé tengeri hajokon kételezd alkalmazni;

b)  B. osztilyd, korldtozott funkcionalitds SO/CS mobil dllomdasok, amelyeket példéul a kedvtelési céli vizi
jarmtiveken alkalmaznak;

¢)  moddositott A. osztdlyi llomdsok, amelyek a VDL szintjén A. osztdlyd funkcionalitdssal rendelkeznek,
ugyanakkor mds funkciok tekintetében attdl eltérhetnek, és amelyek valamennyi olyan hajon
alkalmazhat6k, amely nem tartozik az IMO adatszolgéltatdsi kovetelményeinek hatdlya ald (példéul
vontat6hajokon, belvizi hajokon), a tovabbiakban: belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS;

d)  bézisdllomésok, ezen beliil szdrazfoldi egy- és kétirdnyu erdsitGallomasok.

A kovetkezd tizemmodok kiilonboztethet6k meg:

a)  hajo-hajé tizemmodd: minden AlS-szel felszerelt hajé képes statikus és dinamikus informéciokat fogadni
minden mds, a vételkorzetben 1évs, AlS-szel felszerelt hajotol;

b)  hajé-szdrazfold tizemmod: az AlS-szel felszerelt hajok adatait a RIS-kozponthoz kapcsoldédd AlS-
bazisdllomdsok is fogadjdk, amibdl kiindulva forgalmi latképek (TTI ésfvagy STI) éllithatok eld;

o) szdrazfold-hajo tizemmod: a szdrazfold a hajoknak a biztonsdggal 6sszefiiggé adatokat tovabbithat.

Az AlS {6 jellemzdje a SOTDMA-alapt autoném mtikodés, azaz hogy nincs sziikség szervezési feladatokat elldt6
kozponti dllomdsra. A rddiéprotokoll gy van kialakitva, hogy a hajokon elhelyezkedd dllomédsok a kapcsolat-
hozzéférési paraméterek cseréje révén autoném, onszervez6dé modon miikodnek. Az idS 1 perces keretekre,
keretenként és frekvenciacsatorndnként 2 250 id8résre oszlik, és a szinkronizalds a GNSS UTC felhasznéldsaval
torténik. Minden résztvevd maga szervezi a frekvenciacsatorndhoz vald hozzaférését: a tobbi dllomds jovdbeli
igényeinek figyelembevételével maga vélaszt a szabad id6rések koziil. Az id6rések kiosztdsidhoz nincs sziikség
kozponti vezérld infrastruktirara.
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A belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS dllomdsai 4ltaldban a kovetkezd OsszetevSkbdl dllnak:
a)  URH-addvevd (1 ado, 2 vevd);

b)  GNSS-vevé;

¢)  adatfeldolgozé egység.

Az IMO, az ITU és az IEC definicidjanak megfelel, a belvizi hajézdsban vald felhasznaldsra ajénlott univerzélis
fedélzeti AIS 6nszervez3dd idGosztdsos tobbszoros hozzaférést (SOTDMA) alkalmaz a tengerhajézds szdméra
kijelolt URH-sdvban. Az AIS a nemzetkozileg kijelolt AIS 1 (161,975 MHz) és AIS 2 (162,025 MHz) URH-
frekvencidn miikodik, és a tengerhajozds szdmara kijelolt mas mobil URH-sédvra is dtkapcsolhatd.

A belvizi kozlekedés specidlis igényeibdl és az AIS-bél kiindulva a belvizi kozlekedésben alkalmazandé AIS-t gy
kell kialakitani, hogy teljes mértékben illeszkedjen az IMO dltal a tengeri kozlekedésben alkalmazott AlS-hez.

A belvizi kozlekedésben alkalmazott helyzetmeghatdrozé és nyomon kovets rendszereknek illeszkedniiik kell a
tengeri kozlekedésben alkalmazott, az IMO dltal definidlt AIS-hez. Ennek megfelelGen az AlS-iizeneteknek
tartalmazniuk kell:

a)  statikus informdciokat, igy a hivatalos hajészdamot, a hajé hivéjelét, nevét, tipusat;

b)  dinamikus informécidkat, igy a hajé poziciéjit a pontossig megjelolésével, az adatok integritdsinak
allapotat;

¢)  az utra vonatkozd informdciokat, igy a hajokotelék hosszdt és szélességét, a veszélyes rakomdny adatait;

d)  abelvizi kozlekedéssel osszefiiggs sajatos adatokat, igy az ADN/ADNR-ben eldirt kék kapok/fények szamat
és a zsiliphez/hidhoz/termindlra/hatdrra valé6 megérkezés varhaté idépontjat (ETA).

Mozgisban 1év6 hajok esetében a taktikai szint dinamikus informdciok frissitési gyakorisdgdnak a SOLAS-
tizemmod és a belvizi kozlekedést kiszolgalé tizemmod kozott dtvalthatonak kell lennie. A belvizi kozlekedést
kiszolgdl tizemmodban ez a gyakorisdg 2 médsodperc és 10 perc kozott kell legyen. Horgonyz6 hajok esetében az
informaciokat ajanlatos néhdny percenként frissiteni, vagy a frissitést az adatok véltozasahoz igazitani.

Az AlS a navigdcié kiegészit§ informéciéforrdsa. Az AIS nem véltja ki, csupdn tdmogatja a tobbi navigdcids
szolgaltatdst, példdul a radaros célkovetést vagy a VTS-t. Az AIS erdssége a forgalom feliigyeletében, valamint az
AlS-szel felszerelt hajok nyomon kovetésében rejlik. Eltérd jellemzdik folytdn az AIS és a radar kiegészitik

egymast.

Funkciondlis kovetelmények
A belvizi kizlekedésben alkalmazott AlS-re vonatkozé funkciondlis kovetelmények

A Dbelvizi kozlekedésben alkalmazott AIS az IMO SOLAS egyezmény elGirdsainak megfelels, tengeri
kozlekedésben alkalmazott AlS-en alapul.

A belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS-nek el kell litnia az IMO SOLAS AIS f6bb funkcidit, ugyanakkor
figyelembe kell vennie a belvizi hajozds kiilonleges igényeit is.

A belvizi kozlekedésben alkalmazott AlS-nek kompatibilisnek kell lennie az IMO SOLAS AlS-szel, és lehetdvé kell
tennie, hogy a vegyes forgalmu teriileteken a tengeri és a belvizi hajok kozvetleniil cserélhessenek egymassal
adatokat.

A kovetkezSkben leirt kovetelmények a belvizi kozlekedésben alkalmazott AlS-ben valé felhasznélds érdekében
kiegészitik az IMO SOLAS AlS-re el6irt kovetelményeket.

Informdcidtartalom

A belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS-t 4ltaldban csak a helyzetmegéllapitdst és a nyomon kovetést szolgdld,

illetve a biztonsdggal kapcsolatos adatok tovabbitdsdra szabad igénybe venni. E kovetelmény figyelembevételével a
belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS iizeneteinek a kovetkezd informdciokat kell tartalmazniuk.

A csillaggal , ,*jelolt informéciok a belvizi hajok esetében més kezelést igényelnek, mint tengeri hajok esetében.
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2.3.2.1.

2.3.2.2.

Statikus hajéinformdcidk

A belvizi hajokra vonatkozé statikus hajoinformacioknak lehetGség szerint ugyanazokat a paramétereket kell
tartalmazniuk és ugyanazt a felépitést kell kovetniiik, mint az IMO AIS-ben. A nem hasznélt mezdket ,ismeretlen”

értékre kell bedllitani.

A rendszert béviteni kell a csak a belvizi kozlekedésre jellemz§ statikus hajéinformaciokkal.

A statikus hajoinformaciokat a hajé autoném moédon vagy kérésre, sugdrzott iizenet formajaban tovabbitja.

A felhaszndlé azonositdja (MMSI)

eredeti IMO AIS

A hajé neve

Hivojel

IMO-szam*

( )
(eredeti IMO AlS)
(eredeti IMO AIS)
( [

eredeti IMO AlS/belvizi haj esetében nincs)

A hajo és a rakomdny tipusa*

(eredeti IMO AlS/médositva a belvizi kozlekedésben
alkalmazott AIS céljra)

Teljes hossz (deciméter pontossaggal)*

(eredeti IMO AIS/médositva a belvizi kozlekedésben
alkalmazott AIS céljdra)

Teljes szélesség (deciméter pontossaggal)*

(eredeti IMO AIS/médositva a belvizi kozlekedésben
alkalmazott AIS céljara)

Egyedi eurdpai hajéazonosité szam (ENI)

(bGvités a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS
céljdra)

A hajé vagy a kotelék tipusa (ERI)

(b6vités a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS
céljdra)

Terhelt/terheletlen haj6

(bévités a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS
céljdra)

Dinamikus hajéinformdcidk

A belvizi hajokra vonatkozé dinamikus hajéinformdcioknak lehetéség szerint ugyanazokat a paramétereket kell
tartalmazniuk és ugyanazt a felépitést kell kovetniiik, mint az IMO AIS-ben. A nem haszndlt mezdket ,ismeretlen”

értékre kell bedllitani.

A rendszert béviteni kell a csak a belvizi kozlekedésre jellemzé dinamikus hajéinformacidkkal.

A dinamikus hajéinformdcidkat a hajé autoném moédon vagy kérésre, sugdrzott tizenet formdjdban tovabbitja.

Pozici6 (WGS 84)

eredeti IMO AIS

Sebesség (SOG, mindségi informacio)*

eredeti IMO AIS

Utirdny (COG, minGségi informaci6)*

eredeti IMO AIS

Orrirdny (HDG, mindségi informacio)*

Forduldsi sebesség (ROT)

eredeti IMO AIS

Pozicié pontossiga (GNSS/DGNSS)

eredeti IMO AIS

Az elektronikus hajo-helyzetmegéllapito késziilék

aktudlis ideje

( )
( )
( )
(eredeti IMO AIS)
( )
( )
( )

eredeti IMO AIS

Navigécios dllapot

(eredeti IMO AIS)

Kék jelzés

(b&vités a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS
céljara/regiondlis bitek az eredeti IMO AlS-ben)

A sebességadat mindsége

(b6vités a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS
céllijéra/a haj6 érzékel6jébdl vagy a GNSS-bél szdrma-
zik)

Az utirdnyadat minGsége

(b6vités a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS
céljdrafa hajo érzékel6jébdl vagy a GNSS-bdl szarma-
zik)

Az orrirdnyadat mindsége

(b&vités a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS
céljdra/tantsitott érzékel6bdl (pl. giroszkdp) vagy nem
tantsitott érzékel6bdl szdrmazik)
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2.3.2.3.

2.3.2.4.

Az uttal 6sszefliggd hajéinformdcidok

A Dbelvizi hajokra vonatkozd, az tttal Osszefiigg hajoinformacioknak lehetSség szerint ugyanazokat a
paramétereket kell tartalmazniuk és ugyanazt a felépitést kell kovetniiik, mint az IMO AIS-ben. A nem hasznalt
mezdket ismeretlen” értékre kell bedllitani.

A rendszert béviteni kell azokkal az tttal 6sszefiiggé hajoinformaciokkal, amelyek csak a belvizi kozlekedésre
jellemzgek.

Az tttal Osszefiigg$ hajdinformdciokat a hajé autoném moédon vagy kérésre, sugdrzott tizenet forméjiban
tovabbitja.

eredeti IMO AIS)
eredeti IMO AlS)
)
)

Uti cél (ENSZ-helynévkéd) (
(

Aktudlis legnagyobb statikus meriilés* (eredeti IMO AIS
(

A veszélyes rakomdny kategdridja

ETA eredeti IMO AIS

Aktudlis legnagyobb statikus meriilés* (eredeti IMO AIS/médositva a belvizi kozlekedésben
alkalmazott AIS céljdra)

A veszélyes rakomdny osztdlya (bévités a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS
céljara)

Forgalomirdnyitdsi informdcidk

Forgalomirdnyitdsi informaciok csak a belvizi hajozdsban szitkségesek. Ezen informaciok tovabbitdsa sziikség
esetén, illetve kérésre torténik, csak a belvizi hajokrél/hajoknak.

ETA a zsilipnél/hidndl/termindlndl

A zsiliphez/hidhoz[termindlhoz valé megérkezés ETA-ja cimzett iizenetként keriil tovédbbitdsra a hajordl a
szdrazfoldre.

A zsilip/hid/termindl azonositéja (UN/LOCODE) (bévités a belvizi kozlekedésben alkalma-
zott AlIS céljdra)

ETA a zsilipnél/hidnél/terminalnal (bSvités a belvizi kozlekedésben alkalma-
zott AIS céljra)

SegitS rendezdhajok (boxerek) szdma (b6vités a belvizi kozlekedésben alkalma-
zott AIS céljara)

Magassig (bévités a belvizi kozlekedésben alkalma-
zott AlIS céljra)

RTA a zsilipnél/hidndl/termindlnal

A zsiliphez hidhoz/termindlhoz valé megérkezés RTA-ja cimzett iizenetként keriil tovbbitdsra a szdrazfoldrsl a
hajéra.

A zsilip/hid/termindl azonositéja (UN/LOCODE) (bévités a belvizi kozlekedésben alkalma-
zott AlIS céljdra)

RTA a zsilipnél/hidndl/termindlnal (bvités a belvizi kozlekedésben alkalma-
zott AlIS céljra)

A hajon tartézkodok létszama

A hajon tartdzkodok létszamat lehetSleg cimzett tizenetként, kérésre vagy egy adott esemény bekovetkeztekor kell
tovabbitani a hajordl a szédrazfoldre.

A hajén tartézkodok Gsszlétszama (eredeti IMO AIS)
A hajon szolgdlatot teljesitd hajosok 1étszdma (b6vités a belvizi kozlekedésben alkalma-

zott AlIS céljdra)

A hajén tartézkodd utasok 1étszama (bévités a belvizi kozlekedésben alkalma-
zott AlIS céljra)

A hajon tartézkodd segédszemélyzet létszdma (bSvités a belvizi kozlekedésben alkalma-
zott AIS céljdra)
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Ervényes jelzések

Az érvényes jelzésekre vonatkozé adatok sugdrzott tizenetként keriilnek tovabbitdsra a szarazfoldrdl a hajokra.

A jelzés helye (WGS 84) (bgvités a belvizi kozlekedésben alkalma-
zott AlS céljira)

A jelzés formdja (bévités a belvizi kozlekedésben alkalma-
zott AIS céljra)

A fényjelzés dllapota (bSvités a belvizi kozlekedésben alkalma-
zott AIS céljra)

EMMA-figyelmeztetések

Az EMMA-figyelmeztetések sugdrzott tizenetként keriilnek tovébbitdsra a szdrazfoldrdl a hajokra.

IdGjarassal kapcsolatos helyi figyelmeztetések (bvités a belvizi kozlekedésben alkalma-
zott AIS céljdra)

Vizélldsok

A vizéllds-informaciok sugdrzott tizenetként keriilnek tovébbitdsra a szdrazfoldrél a hajokra.

Helyi vizéllds-informéciok (bSvités a belvizi kozlekedésben alkalma-
zott AIS céljdra)

A biztonsiggal kapcsolatos iizenetek

A biztonsdggal kapcsolatos iizenetek sziikség esetén, sugdrzott vagy célzott iizenetként keriilnek tovabbitasra.

Az informécidszolgdltatis gyakorisiga

A Dbelvizi kozlekedésben alkalmazott AlS-szel 0Osszefiiggs kiilonbozd tipusti informdcidkat kiillonbozs
gyakorisaggal kell tovdbbitani.

Mozgdsban 1év6 hajok esetében a dinamikus informdcidk tovabbitdsi gyakorisdgdnak a SOLAS-tizemmad és a
belvizi kozlekedést kiszolgdlé tizemmodd kozott dtvdlthatonak kell lennie. A belvizi kozlekedést kiszolgdld
tizemmodban ez a gyakorisdg legfeljebb 2 masodperc és 10 perc kozott kell legyen. Lehetévé kell tenni, hogy a
vegyes forgalma teriileteken, példdul a tengeri kikotSkben az illetékes hatdsdg a belvizi hajok és a SOLAS-hajok
adatszolgdltatdsa kozotti egyensily biztositdsa érdekében csokkenthesse a dinamikus informaciok tovabbitdsinak
gyakorisdgat. Az adatszolgdltatdsnak a bézisdllomdsrél TDMA-parancsok segitségével (automatikus dtkapcsolds
TDMA-tavparanccsal, a 23. szdma iizenettel), valamint hajoéra telepitett rendszerekrdl (példaul MKD, ECDIS vagy
fedélzeti szdmit6gép, példdul IEC 61162 szerinti interfészen keresztiil) kiadott paranccsal (automatikus
atkapcsolds hajora telepitett rendszerrdl kiadott paranccsal) dtkapcsolhatonak kell lennie. A statikus és az tttal
osszefiiggd informéciokat ajanlatos néhdny percenként, kérésre vagy az adatok véltozdsédhoz igazitva szolgaltatni.

A kovetkezd informdcioszolgdltatdsi gyakorisdgokat kell alkalmazni:

Statikus hajéinformaciok 6 percenként, az adatok véltozdsakor vagy kérésre

Dinamikus hajéinformaciok A navigéci6s dllapottdl és a hajo iizemmaodjatdl (belvizi vagy SOLAS, ez
utdbbi az alapértelmezett) fiiggSen, a 2.1. tdbldzat szerint

Az tttal Osszefliggé hajéinformdciok 6 percenként, az adatok valtozdsakor vagy kérésre

Forgalomirdnyitdsi informéciok Szikség szerint (az illetékes hatdsdg hatdrozza meg)

A biztonsdggal kapcsolatos tizenetek  Sziikség szerint

2.1. tdbldzat

Dinamikus hajéinformdcidk frissitési gyakorisiga

A hajé dinamikus jellemzéje Névleges frissitési gyakorisdg

A hajo horgonyoz, illetve horgonyzdsi mandver kozben legfeljebb 3 csomé | 3 perc ()

sebességgel halad

A hajé horgonf/oz, illetve horgonyozasi mandver kozben 3 csomoéndl 10 mdsodperc (")
gyorsabban halad

A haj6 SOLAS-tizemmddban van és 0-14 csomé sebességgel halad 10 mdsodperc (1)
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A haj6 dinamikus jellemzgje Névleges frissitési gyakorisdg

A hajé SOLAS-tizemmodban van, 0-14 csomé sebességgel halad és irdnyt 3 1/3 mdsodperc (1)
valtoztat

A haj6 SOLAS-tizemmodban van és 14-23 csomo sebességgel halad 6 mdsodperc ()

A haj6 SOLAS-tizemmodban van, 14-23 csom6 sebességgel halad és irdnyt | 2 mdsodperc
valtoztat

A haj6 SOLAS-tizemmédban van és 23 csoméndl gyorsabban halad 2 mésodperc

A haj6 SOLAS-tizemmédban van, 23 csomoéndl gyorsabban halad és irdnyt | 2 mdsodperc
valtoztat

A haj6 belvizi iizemmodban van (3) 2 mésodperc és 10 perc kozott

(") Ha egy mobil dllomds tigy érzékeli, hogy szemaforszerepet tolt be (v6. ITU-R M.1371-1, 2. melléklet, 3.1.1.4. szakasz), akkor

az mt}(,)rmaaoszolfaltatas gyakorisdgdt 2 masodf;])ercre noveli (v6. ITU-R M.1371-1, 2. melléklet, 3.1.3.3.2. szakasz).
() Amikor a hajo belvizi ttra érkezik, az illetékes hatdsdg kapcsolja a 23. szdmu izenettel.

Technoldgiai platform

A belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS miszakilag ugyanazokon az el6irdsokon alapul, mint az IMO SOLAS
AIS (ITU-R M.1371-1 ajanlds, IEC 61993-2).

A belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS-ben technoldgiai platformként ajinlatos SOTDMA technoldgidval
miikods, médositott A. osztdlyi mobil dllomdsokat vagy médositott B. osztdlyd ,SO” mobil adllomdsokat
alkalmazni. CSTDMA technoldgidval mtikods, B. osztilyd ,CS” édllomdsok nem alkalmazhatok, mert nem
garantdlnak azonos mtkodést az A. osztdlyti és az ,SO” technoldgidt alkalmazo B. osztélya késziilékekkel: sem a
radidkapcsolat felé valo sikeres adatdtaddst nem garantdljdk, sem a jelen mdszaki el6irdsokban meghatérozott,
csak a belvizi kozlekedésben alkalmazott AlS-re jellemzd tizenetek kiildésére nem alkalmasak.

Ha nem alkalmazunk B. osztdlyt ,SO” késziilékeket, a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS mobil berendezései
az IMO SOLAS egyezmény eldirdsainak megfelelSen a tengeri kozlekedésben alkalmazott AIS A. osztalyt mobil
berendezései modositott valtozatanak tekinthetdk.

Kompatibilitds az IMO A osztdlyti transzpondereivel

A belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS transzpondereknek kompatibilisnek kell lenniiik az IMO A. osztdlyt
transzpondereivel, és ennek megfelelen képesnek kell lenniiik fogadni és feldolgozni egyrészt valamennyi IMO
AlS-tizenetet (az ITU-R M.1317-1 ajanldsnak, valamint az ITU-R M.1317-1 ajanldshoz az IALA dltal kiadott
miszaki pontositidsoknak megfelelGen), mdsrészt a jelen elGirdsok 2.4. szakaszdban meghatdrozott iizeneteket.

A belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS transzpondereivel szemben nem kovetelmény a DSC étviteli (tx)
képesség, illetSleg az MKD megléte. A gyartok az ezekhez sziikséges hardvert és szoftvert az A. osztlyu
transzponderekrd] eltdvolithatjdk.

Egyedi azonosité

A tengeri hajokkal valé kompatibilitds érdekében a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS transzpondereiben
egyedi dllomdsazonositoként (rddiokésziilék-azonositoként) a tengeri mobilszolgéltatds-azonosit6 szdmot (MMSI)
kell alkalmazni.

Alkalmazdsazonosité a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS alkalmazdsspecifikus iizeneteihez

A belvizi hajézds informacibigényét részben alkalmazdsspecifikus iizenetekkel elégitjiik ki.

Az alkalmazdsspecifikus iizenetek szabvényos AlS-keretbdl (iizenetazonositd, ismétlésmutatd, forrdsazonosito,
célazonositd), alkalmazdsazonositobél (Al = DAC + FI) és (valtozd, feliilr6l behatdrolt hosszaségi)
adattartalombdl 4llnak.
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A 16 bites alkalmazdsazonosit (Al = DAC + Fl) dsszetevéi:

a 10 bites célteriiletkéd (DAC): nemzetkozi (DAC = 1) vagy regiondlis (DAC > 1),

a 6 bites funkcidazonositd (Fl), amely 64 egyedi alkalmazdsspecifikus tizenetet tesz lehetvé.
A belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS alkalmazdsspecifikus tizeneteiben DAC = 200.

2.3.8.  Alkalmazdsra vonatkozd kivetelmények

A belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS bindrisan kodolt tizeneteit valamilyen médon be kell vinni és meg kell
jeleniteni. Erre a célra olyan alkalmazast kell felhaszndlni, amely vagy a megjelenité interfészen (PI), vagy magdban
a transzponderben taldlhaté (és lehetSleg olyan GUI-t tartalmaz, amely képes kommunikdlni az AIS-
transzponderrel). Itt végezhetdk el az esetleges dtvltdsok (példdul csomordl km/h-ra), és itt értelmezhetSk az
ERI-kddokkal (hely, hajétipus) megadott informdciok.

A transzpondernek vagy az alkalmazdsnak emellett képesnek kell lennie arra is, hogy bels6 meméridjdban térolja
a csak a belvizi kozlekedésre jellemz§ statikus adatokat. Erre azért van sziikség, hogy az informdciok a tapelldtas
megsziinése utdn is rendelkezésre dlljanak.

A csak a belvizi kozlekedésre jellemz$ adatok transzponderbe programozisihoz a ,Javasolt digitalisinterfész-
mondatok a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS-hez” cimd, D. fiiggelékben taldlhaté mondatokat ajanlatos
felhasznalni.

A belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS berendezéseinek legaldbb kiils6 RTCM SC 104 interfészt kell
tartalmazniuk, amelyen keresztiil bevihet6k a DGNSS-bdl szdrmazé korrekcids és integritdsadatok.

2.4. Médositott protokollok a belvizi kozlekedésben alkalmazott AlS-hez

24.1. 1., 2. és 3. szdmii iizenet: pozicidjelentések (ITU-R 1371-1, 3.3.8.2.1. szakasz)

2.2. tdbldzat

Pozicidjelentés
Paraméter Bitszdm Leirds
Uzenetazonositd 6 Az iizenet azonositdja: 1, 2 vagy 3
Ismétlésmutatd 2 Az ismétl§ ezzel jelzi, hogy az tizenet eddig hdnyszor ismétlgdott.
Alapértelmezés = 0; 3 = nem sziikséges tobb ismétlés
Felhasznal6azono- 30 MMSI-szam
sit6 (MMSI)
Navigécios dllapot 4 0 = halad, jar6 motorral; 1 = horgonyoz; 2 = mandver képtelen; 3 =

korlatozott mand@verképesség(i; 4 = meriilése miatt korldtozott mandverké-
Eességﬁ; 5 = kikotve vesztegel; 6 = megfeneklett; 7 = haldszatot folytat; 8 =
alad, jaré vitorla (under way sailing);

9 = jovébeni médositdsra fenntartva a nagy sebességti vizi jarmdvek (HSC)
szdmdra; 10 = jovébeni moédositasra fenntartva a WIG jarmivek szdmadra;

11-14 = jovébeni felhaszndldsra fenntartva; 15 = nem definidlt =
alapértelmezés

Forduldsi sebesség 8 +127 (-128 (80 hex) = ismeretlen = alapértelmezés)

(ROTALS) Szdmitdsa: ROTAIS = 4,733 SQRT(ROTjey,er) fok/perc, ahol
ROTee @ kiilsS érzékel6 dltal jelzett forduldsi sebesség (legfeljebb 720 fok/
perc).

+127 = jobbra fordul 720 fok/perc sebességgel vagy gyorsabban,
—127 = balra fordul 720 fok/perc sebességgel vagy gyorsabban

Mederhez viszonyi- | 10 Mederhez viszonyitott sebesség 1/10 csomés 1épesSkben (0-102,2 csomd)
tott sebesség 1023 = ismeretlen; 1 022 = 102,2 csomé vagy nagyobb (1)
Pozicié pontossiga 1 1 = nagy (< 10 m; pl. a DGNSS-vev§ relativ modban); 0 = csekély (> 10 m;

pl. a DGNSS-vevS vagy mds elektronikus pozicidjelz6 autoném moédban);
alapértelmezés = 0

Foldrajzi hosszasdg | 28 Hossziisidg 1/10 000 percben (+180 fok, kelet pozitiv, nyugat negativ)
181 fok (6791ACO hex) = ismeretlen = alapértelmezés)
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Foldrajzi szélesség 27 Szélesség 1/10 000 percben (90 fok, észak pozitiv, dél negativ), 91 fok
(3412140 hex) = ismeretlen = alapértelmezés

Mederhez viszonyi- 12 Mederhez viszonyitott dtirdny 1/10°-ban (0-3599). 3 600 (E10 hex) =

tott dtirdny ismeretlen = alapértelmezés,

a 3 601—4 095 értékeket nem szabad hasznalni

Valés orrirdny 9 Fok (0-359) (511 = ismeretlen = alapértelmezés)

1d6bélyeg 6 UTC szerinti mdsodperc az tizenet létrehozdsakor (0-59; 60 = id6bélyeg nem
all rendelkezésre = alapértelmezés;

62 = az elektronikus pozicidjelzd rendszer becslés tizemmddban van,
61 = a pozicidjelz8 rendszer kézi bevitel médban van,
63 = a pozicidjelz8 rendszer nem mikodik)

Kék jelzés 2 Hasznal-e a hajo kék jelzést: 0 = ismeretlen = alapértelmezés; 1 = nem; 2 =

(talalkozds kérése igen; 3 = nem hasznalatos (%)

jobb oldalon)

Regionalis bitek 2 Az illetékes regionalis hatésdg dltal meghatdrozott célra fenntartva. Ha
regiondlis alkalmazds nem haszndlja, nulldt kell megadni. A regiondlis
alkalmazdsok nem igényelhetnek nulldt

Tartalék 1 Haszndlaton kiviil. Nullt kell megadni. Kés6bbi hasznélatra fenntartva

RAIM-jelz6bit 1 Az elektronikus pozicidjelz6 RAIM-jelzébitje (RAIM = vevé autoném
integritds-ellenérzdje), 0 = a RAIM nincs haszndlatban = alapértelmezés;
1 = a RAIM hasznalatban van

Kommunikdcié dlla- | 19 Az ITU-R M. 1371-1 15B. tdblazata szerint

pota

168 1 id6résnek megfelels helyet foglal el
(1) A csomdban megadott értéket kiilsS fedélzeti eszkdzzel kell km/h-ra dtszamitani.
(%) Csak akkor kell kiértékelni, ha az iizenet belvizi kozlekedésben alkalmazott AlS-szel felszerelt hajotdl szarmazik, és az
informéci6 automatikusan éll el6 (kozvetlen kapcsolatban).
2.4.2. 5. szdmil lizenet: statikus és az iittal osszefiiggd hajoadatok (ITU-R 1371-1, 3.3.8.2.3. szakasz)

2.3. tdbldzat

A statikus és a dinamikus hajéadatok jelentése

Paraméter Bitszdm Leirds

Uzenetazonosité 6 Az iizenet azonositdja: 5

Ismétlésmutatd 2 Az ismétlS ezzel jelzi, hogy az tizenet eddig hdnyszor ismétlédott.
Alapértelmezés = 0; 3 = nem sziikséges tobb ismétlés

Felhasznal6azono- 30 MMSl-szdm

sitd (MMSI)

AlS-verzidjelz 2 0 = az dllomds az AIS 0. kiaddsdnak felel meg; 1-3 = az dllomds az AIS
majdani 1., 2., 3. kiaddsdnak felel meg

IMO-szdm 30 1-999999999; 0 = ismeretlen = alapértelmezés (1)

Hivojel 42 7 darab 6 bites ASCll-karakter, ,Q@@@@@@" = ismeretlen = alapértelme-
zés. ()

Név 120 Legfeljebb 20 darab 6 bites ASCII-karakter, @@PREREREREERPREPREREA
= ismeretlen = alapértelmezés

A hajé és a rako- 8 0 = ismeretlen vagy nem hajordl van sz6 = alapértelmezés; 1-99 = a

mdny tipusa

3.3.8.2.3.2. szakasz szerint; 100-199 = regionilis felhasznaldsra fenntartva;
200-255 = jovébeni felhasznélasra fenntartva. (%)
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2.4.3.

Paraméter Bitszdm Leirds
A hajékotelék 30 A kozolt pozicié referenciapontja, egyben a ha;jé méreteit is jelzi méterben
méretei (ldsd a 18. dbrat és a 3.3.8.2.3.3. szakaszt) (*) (°) ()
Az elektronikus 4 0 = nincs megadva (alapértelmezés),
hajo-helyzetmegalla- 1= GPS
pit6 késziilék tipusa 2 = GLONASS,
3 = GPS és GLONASS egyiitt,
4 = Loran-C,
5 = Chayka,
6 = integrélt navigdcios rendszer,
7 = geodéziai iton bemért,
8-15 = hasznélaton kiviil
ETA 20 Vérhato érkezési id6, az UTC szerint, HHNNOOPP formatumban:
19-16. bit: hénap; 1-12; 0 = ismeretlen = alapértelmezés,
15-11. bit: nap; 1-31; 0 = ismeretlen = alapértelmezés,
10-6. bit: 6ra; 0-23; 24 = ismeretlen = alapértelmezés,
5-0. bit: perc; 0-59; 60 = ismeretlen = alapértelmezés
Aktudlis legnagyobb | 8 1 / 10 m-ben; 255 = 25,5 m meriilés vagy nagyobb; 0 = ismeretlen =
statikus meriilés alapértelmezés (°)
Uti cél 120 Legfeljebb 20 darab 6 bites ASCII-karakter, 2@PREREEEEEEPREARCEPREAQ@
= ismeretlen. ()
DTE 1 Az adattermindl készen 4ll (0 = elérhetd, 1 = nem érhet§ el = alapértelmezés)
Tartalék 1 Tartalék. Haszndlaton kivill. Nulldt kell megadni. Késébbi haszndlatra
fenntartva
424 2 id6résnek megfeleld helyet foglal el

ST

U s

Belvizi hajok esetében 0 értéket kell megadni.

Belvizi hajok esetében az ATIS-k6dot kell megadni.

Belvizi hajok esetében a legkozelebbi hajétipust kell megadni.

Kotelék esetében a befoglal6 téglalap méreteit kell megadni.

Belvizi hajok esetében felfelé kell deciméterre kerekiteni.

A referenciapont-adat jelentését az NMEA szerinti SSD-rekordban talalhat ,Forrdsazonosité” mezd értéke hatdrozza meg.

Ha a forrdsazonosité értéke ,Al”, akkor a referenciapont-poziciéadat a belsd referenciapontra vonatkozik, és ekként kell
térolni. A forrdsazonosité eltéré értéke esetén a referenciapont-adat kiilsé referenciapontra vonatkozik.
() Az ENSZ-helynévkédot és az ERI-terminalkodot kell megadni.

23. szdmil iizenet: csoporthoz rendelt parancs (ITU-R M. 1371-2 [PDR])

2.4. tdbldzat

Csoporthoz rendelt parancs

Paraméter Bitszdm Leirds

Uzenetazonosité 6 A 23. szdm0 {izenet azonositdja, mindig 23

[smétlésmutat6 2 Az ismétlS ezzel jelzi, hogy az iizenet eddig hdnyszor ismétlgdott. 0-3;
alapértelmezés = 0; 3 = nem sziikséges tobb ismétlés

Forrdsazonositd 30 A parancsot kiad6 allomds MMSI-je

Tartalék 2 Tartalék. Nulldt kell megadni. Kés6bbi hasznélatra fenntartva

1. hosszlisdg 18 A parancs érvényességi teriiletének hossziisig-koordindtdja; jobb felsé sarok
(északkelet); 1/10 percben.
(£180°, kelet = pozitiv, nyugat = negativ)

1. szélesség 17 A parancs érvényességi teriiletének szélesség-koordindtdja; jobb felsG sarok
(északkelet); 1/10 percben.
(£90°, észak = pozitiv, dél = negativ)

2. hosszusag 18 A parancs érvényességi teriiletének hosszasdg-koordindtdja; bal alsé sarok

(délnyugat); 1/10 percben.
(£180°, kelet = pozitiv, nyugat = negativ)
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Paraméter Bitszdm Leirds

2. szélesség 17 arancs ervenyesse§1 teriiletének szélesség-koordindtdja; bal alsé sarok
de nyugat); 1/10 percben.

(£90°, észak = pozitiv, dél = negativ)

Allomstipus 4 0 = minden mobil dllomds (alapértelmezés); 1 = jovébeni felhaszndldsra
fenntartva; 2 = minden B osztalyd mobil dllomds; 3 = SAR légi mobil
dllomdsok; 4 = A-to-N dllomdsok; B = B osztdlyt ,CS” fedélzeti mobil
dllomésok (csak az IEC 62287 szerintiek); 6 = belvizi utak 7-9 = regiondlis
felhasznalas 10-15 = jévSbeni felhasznalsra

A haj6 és a rako- 8 0 = minden tipus (alapértelmezés),

many tipusa 1-99 = az ITU-R M. 1371-1 18. tébldzata szerint,

100-199 = regiondlis felhasznaldsra fenntartva,
200-255 = jovdbeni felhasznaldsra fenntartva

Tartalék 22 Kés6bbi hasznélatra fenntartva. Haszndlaton kiviil. Nullt kell megadni

Tx/Rx izemmod 2 Ez a paraméter az érintett dllomdsokat a kovetkezd tizemmaodba dllitja:

0 = TxA|TxB, RXA/RxB (alapértelmezés); 1 = TxA, RxA/RxB; 2 = TxB,
RxA/RxB; 3 = jov6beni felhaszndldsra fenntartva

Adatszolgdltatds 4 Ez a paraméter az érintett dllomdsokat a 2.5. tabldzatban megadott

gyakorisaga adatszolgdltatasi gyakorisdgokra allitja

Nyugalmi id6 4 = alapértelmezés = nincs el8irt nyugalmi id6; 1-15 = 1-15 perc nyugalmi
1do

Tartalék 6 Tartalék. Haszndlaton kiviil. Nulldt kell megadni. Késébbi haszndlatra
fenntartva

Osszesen 160 Egy id6résnek megfeleld helyet foglal el

2.5. tdbldzat

A 23. szamii iizenetben alkalmazand6 adatszolgiltatdsi gyakorisigok

Az ,Adatszolgéltatds gyakorisiga”

mezG értéke

A 18. szami {izenetre vonatkoz6 adatszolgéltatdsi gyakorisig

0 Az autoném tizemmod dltal meghatdrozott érték
1 10 perc

2 6 perc

3 3 perc

4 1 perc

5 30 mdsodperc

6 15 maésodperc

7 10 masodperc

8 5 mdsodperc

9 2 mésodperc

10 A kovetkez§ stirtibb adatszolgaltatdsi gyakorisdg
11 A kovetkezd ritkdbb adatszolgaltatdsi gyakorisdg
12-15 Kés@bbi hasznalatra fenntartva

Megjegyzés: Ha az 1-es vagy 2-es Tx/Rx mddot aktivdlo parancs felfiiggeszti a kétcsatornds mitikodést, akkor a
tényleges adatszolgaltatdsi gyakorisdg a fenti tabldzatban megadott érték kétszeresének felel meg.
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2.4.4.

2.4.4.1.

Egyes iizenetek alkalmazdsa (ITU-R 1371-1, 3.3.8.2.4. és 3.3.8.2.6. szakasz)

A belvizi haj6zdsban sziikséges adatcsere érdekében a kovetkezSkben alkalmazasspecifikus tizeneteket definidlunk
a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS-hez.

A belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS alkalmazdsspecifikus iizeneteinek regiondlis alkalmazésazonosit6i (RAI)
a,200"-as DAC-értékbdl és a kovetkezSkben meghatdrozott funkcidazonositébdl (Fl) tevédnek ossze.

A funkci6azonositéok (FI) kiosztdsa a belvizi kozlekedésben

A belvizi kozlekedésben alkalmazott Fl-ket az ITU-R M. 1371-1 37B. tdblazatdban leirt médon kell kiosztani és
felhaszndlni. A belvizi kozlekedésben valamennyi FI-t hozzd kell rendelni az aldbbi alkalmazdsiteriilet-csoportok
valamelyikéhez:

—  dltaldnos felhaszndlds (Alt.),

—  hajoforgalmi szolgaltatdsok (VTS),

—  navigdciot segitd szolgéltatisok (A-to-N),

—  felkutatdsi és mentési szolgaltatdsok (SAR).

2.6. tdbldzat

A belvizi kozlekedésben alkalmazott FI-k

i FIG A nemzetl;ézi funkciéiizenet Kilds Sugdrzott Cimzett Leirds
elnevezese uzenet uzenet
10 | Al A belvizi hajo statikus és az | Hajo X Lasd az FI 10 belvizi
tttal sszefiiggd adatai kozlekedésben alkal-
mazott iizenetet: Bel-
vizi hajok statikus és
az tttal osszefliggd
adatai
21 VTS ETA a zsilipnél/hidndlter- Hajo X Lasd az FI 21 belvizi
minalnél kozlekedésben alkal-
mazott iizenetet: ETA
a zsilipnél/hidndl/ter-
minalndl
22 | VTS RTA a zsilipnél/hidnalter- Szdrazfold X Lasd az FI 22 belvizi
mindlnal kozlekedésben alkal-
mazott {izenetet: RTA
a zsilipnél/hidndl [ter-
minalnal
23 | VIS EMMA-figyelmeztetés Szérazfold | X Lésd az FI 23 belvizi

kozlekedésben alkal-
mazott izenetet:
EMMA-figyelmeztetés

24 VTS Vizallasok Szarazfold | X Lasd az FI 24 belvizi
kozlekedésben alkal-

mazott iizenetet: Viz-
alldsok

40 | A-to-N Ervényes jelzések Szdrazfold | X Lasd az FI 40 belvizi
kozlekedésben alkal-
mazott iizenetet:
Ervényes jelzések

55 | SAR A belvizi hajon tartézkodok | Hajo X X (lehetS- | Ldsd az FI 55 belvizi
létszdma leg) kozlekedésben alkal-
mazott {izenetet: A
hajon tartozkodok
1étszama

A belvizi kozlekedésben néhény FI-t a jovébeni haszndlatra is fenn kell tartani.
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2.4.4.2.

A belvizi kozlekedésben alkalmazott tizenetek definicidja

FI 10 belvizi kozlekedésben alkalmazott iizenet: Belvizi hajok statikus és az tttal sszefiiggé adatai

Ezt az tizenetet csak a belvizi hajok hasznéljak arra a célra, hogy az 5. szdmu iizeneten tdlmenden, sugdrzott
tizenet formdjaban statikus és az Gtra vonatkozd hajéadatokat szolgdltassanak. Ezt az {izenetet a 8. szdmt bindris
iizenettel, az 5. szdm iizenetet kovetSen mieldbb kell kibocsitani (az AIS miikodéséhez).

2.7. tdbldzat

A belvizi hajok adatainak jelentése

Paraméter Bitszdm Leirds
Uzenetazonosité 6 A 8. szamu {izenet azonositdja, mindig 8
Ismétlésmutatd 2 Az ismétl6 ezzel jelzi, hogy az {izenet eddig hdanyszor
ismétlédott. Alapértelmezés = 0; 3 = nem szikséges tobb
ismétlés
Forrdsazonosité 30 MMSI-szdm
Tartalék 2 Haszndlaton kiviil, nulldt kell megadni. Kés6bbi hasznélatra
fenntartva
Alkalmazdsazonosito 16 A 2.6. tablazat szerint
Egyedi eurépai hajéazo- | 48 8 darab 6 bites ASCIl-karakter
nosité szam
A hajé hossza 13 1-8 000 (a tobbi értéket nem szabad hasznélni), a hajo hossza
1/10 m-ben; 0 = alapértelmezés
A hajé szélessége 10 1-1 000 (a tobbi értéket nem szabad haszndlni), a hajd
szélessége 1/10 m-ben; 0 = alapértelmezés
A hajo vagy a kotelék 14 Numerikus ERI-osztdly (CODES): hajé- és koteléktipus az
tipusa E. fuggelék (,ERI-hajétipusok”) szerint
| Veszélyes rakomany 3 0-3 = kék kapok/fények szdma; 4 = ,B” lobogd, 5 =
—§ alapértelmezés = ismeretlen
-2 | Meriilés 11 1-2 000 (a tobbi értéket nem szabad haszndlni), meriilés
E 1/100 m-ben; 0 = alapértelmezés
m
Terhelt/terheletlen 2 1 = terhelt; 2 = terheletlen; 0 = ismeretlen = alapértelmezés;
3-as érték nem haszndlhaté
A sebességadat mind- 1 1 =j6; 0 = gyenge/GNSS = alapértelmezés (1)
sége
Az ttirdnyadat ming- 1 1 =j6; 0 = gyenge/GNSS = alapértelmezés (1)
sége
Az orrirdnyadat ming- 1 1 =jo; 0 = gyenge = alapértelmezés (%)
sége
Tartalék 8 Hasznalaton kiviil, nulldt kell megadni. Késébbi hasznélatra
fenntartva
168 1 id6résnek megfeleld helyet foglal el

(") 0 értéket kell megadni, ha a transzponderhez nem kapcsolodik tipusjovahagydssal rendelkez$ érzékels (példaul
giroszkép).

Az ERI-hajétipusok kédjait részletesen az E. fiiggelék ismerteti.

FI 21 belvizi kozlekedésben alkalmazott iizenet: ETA a zsilipnél/hidndl/termindlnal

Ezt az tizenetet csak a belvizi hajok hasznaljdk arra a célra, hogy a zsilipnek, a hidnak vagy a termindlnak
bejelentsék ETA-jukat, és ezzel az erdforrds-tervezés keretében iddrést kérjenek maguknak. Az iizenetet a
6. szama bindris tizenettel kell elkiildeni. Az tizenet fogaddsdt 15 percen beliil vissza kell igazolni a 22. szdmu
belvizi funkcidiizenettel. Ha ez nem torténik meg, a 21. szdmi belvizi funkcidiizenetet egyszer meg kell ismételni.
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2.8. tdbldzat

ETA-jelentés

Paraméter Bit Leiras

Uzenetazonositd 6 A 6. szamd tizenet azonositdja, mindig 6

Ismétlésmutatd 2 Az ismétlS ezzel jelzi, hogy az iizenet eddig hényszor
ismétl6dott.

Alapértelmezés = 0; 3 = nem szitkséges tobb ismétlés

Forrdsazonositd 30 A forrésallomds MMSI-je

Sorozatszam 2 0-3

Célazonositd 30 A céldllomas MMSl-je (1)

Ismétlésjelzé bit 1 Az ismétlésjelzd bitet akkor kell 1 értékre allitani, ha a haj6 az
tizenetet ismételten kiildi. 0 = nem megismételt tizenet; 1 =
megismételt iizenet

Tartalék 1 Hasznalaton kiviil. Nulldt kell megadni. Kés6bbi hasznélatra
fenntartva

Alkalmazdsazonosit6 16 A 2.6. tdblazat szerint

ENSZ-orszdgkod 12 2 darab 6 bites karakter

ENSZ-helynévkéd 18 3 darab 6 bites karakter

Vizitt-szakasz szdma 30 5 darab 6 bites karakter

Termindlkéd 30 5 darab 6 bites karakter

=% | Vizidt-szelvény 100 m 30 5 darab 6 bites karakter
_§ pontossaggal
2 | ETA a zsilipnél/hidndl/ 20 Virhat6 érkezési idépont az UTC szerint, HHNNOOPP
‘€ | termindlnd formdtumban:
£
19-16. bit: hénap; 1-12; 0 = ismeretlen = alapértelmezés;
15-11. bit: nap; 1-31; 0 = ismeretlen = alapértelmezés;
10-6. bit: 6ra; 0-23; 24 = ismeretlen = alapértelmezés;
5-0. bit: perc; 0-59; 60 = ismeretlen = alapértelmezés

Segité rendezShajok 3 0-6; 7 = ismeretlen = alapértelmezés

szama

Haj6 magassiga 12 0-4 000 (a tobbi értéket nem szabad haszndlni), 1/100 m-
ben; 0 = alapértelmezés = nem szabad hasznélni

Tartalék 5 Hasznélaton kivill, nulldt kell megadni. Késébbi hasznélatra
fenntartva

248 2 id6résnek megfelel§ helyet foglal el

(") Minden orszdgban kiilon virtudlis MMSI-szdmot kell hasznélni. A nemzeti AlIS-hdl6zatok a mésik orszdgokba sz6l6
tizeneteket e virtudlis MMSI-szdm alapjdn tovabbitjak.

FI 22 belvizi kozlekedésben alkalmazott iizenet: RTA a zsilipnél/hidndl/termindlnal

Ezt az tizenetet csak a bazisdllomdsok kiildhetik azzal a céllal, hogy megadjdk egy adott hajé RTA-jit a zsilipnél,
hidndl vagy termindlndl. Az {izenetet a 6. szdmd bindris iizenettel kell elkiildeni, a 21. szdmd belvizi
funkciéiizenetre vélaszul.
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2.9. tdbldzat

RTA-jelentés

Paraméter Bit Leirds
Uzenetazonosité 6 A 6. szamu tizenet azonositdja, mindig 6
I[smétlésmutatd 2 Az ismétl§ ezzel jelzi, hogy az fiizenet eddil% hényszor
ismétl6dott. Alapértelmezés = 0; 3 = nem sziikséges tobb
ismétlés
Forrdsazonositd 30 A forrdsillomds MMSI-je
Sorozatszdm 2 0-3
Célazonositd 30 A céldllomis MMSl-je
Ismétlésjelzd bit 1 Az ismétlésjelzé bitet akkor kell 1 értékre dllitani, ha a hajé az
tizenetet ismételten kiildi. 0 = nem megismételt iizenet; 1 =
megismételt iizenet
Tartalék 1 Haszndlaton kiviil, nulldt kell megadni. Késébbi haszndlatra
fenntartva
Alkalmazdsazonosito 16 A 2.6. tabldzat szerint
ENSZ-orszagkod 12 2 darab 6 bites karakter
ENSZ-helynévkéd 18 3 darab 6 bites karakter
Vizitt-szakasz szdma 30 5 darab 6 bites karakter
Terminalkod 30 5 darab 6 bites karakter
Vizitt-szelvény 100 m 30 5 darab 6 bites karakter
pontossaggal
< .
5 | RTA a zsilipnél/hidndl/ 20 Ajanlott érkezési id6pont az UTC szerint, HHNNOOPP
S | termindlnd] formdtumban:
é 19-16. bit: hénap; 1-12; 0 = ismeretlen = alapértelmezés;
= 15-11. bit: nap; 1-31; 0 = ismeretlen = alapértelmezés;
10-6. bit: 6ra; 0-23; 24 = ismeretlen = alapértelmezés;
5-0. bit: perc; 0-59; 60 = ismeretlen = alapértelmezés
Zsilip/hid/termindl alla- | 2 0 = tizemel,
pota 1 = korlatozottan tizemel (gélda’ul miiszaki okok korldtozzak,
csak egy zsilipkamra mikodik stb.),
2 = {izemen kiviil,
3 = ismeretlen
Tartalék 2 Haszndlaton kiviil, nulldt kell megadni. Késébbi haszndlatra
fenntartva
232 2 id6résnek megfelels helyet foglal el

FI 55 belvizi kozlekedésben alkalmazott iizenet: A hajon tart6zkodok létszima

Ezt az tizenetet csak belvizi hajok kiilldhetik azzal a céllal, hogy tdjékoztatdst adjanak a fedélzeten tartdzkodok
(utasok, hajosok, segédszemélyzet) létszamadrol. Az tizenetet a 6. szdmu bindris tizenettel kell elkiildeni, lehetség
szerint valamilyen esemény bekovetkeztekor vagy kérésre, az TAI 2 bindris funkcidiizenettel.

Az tizenet helyett haszndlhatd ,A hajon tartézkodok 1étszdma” eredeti bindris IMO-iizenet (IAI 16) is.
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2.10. tdbldzat

Jelentés a hajon tartézkodok 1étszamardl

Paraméter Bit Leirds
Uzenetazonositd 6 A 6. szamu tizenet azonositdja, mindig 6
Ismétlésmutatd 2 Az ismétl6 ezzel jelzi, hogy az fizenet eddig hanyszor
ismétlgdott. Alapértelmezés = 0; 3 = nem sziikséges tobb
ismétlés
Forrdsazonosit6 30 A forrésallomds MMSI-je
Sorozatszdm 2 0-3
Célazonositd 30 A céldllomas MMSl-je
Ismétlésjelzé bit 1 Az ismétlésjelzd bitet akkor kell 1 értékre allitani, ha a hajé az
tizenetet ismételten kiildi. 0 = nem megismételt tizenet; 1 =
megismételt iizenet
Tartalék 1 Hasznélaton kiviil, nulldt kell megadni. Késébbi haszndlatra
fenntartva
Alkalmazdsazonosit6 16 A 2.6. tdblazat szerint
A hajon szolgdlatot tel- | 8 0-254 {6; 255 = ismeretlen = alapértelmezés
jesité hajosok létszama
4
S la hajén tartézkodd 13 0-8 190 £8; 8 191 = ismeretlen = alapértelmezés
] | utasok létszdma
g A hajon tartézkodd 8 0-254 £6; 255 = ismeretlen = alapértelmezés
A | segédszemélyzet 1ét-
szama
Tartalék 51 Haszndlaton kiviil, nullit kell megadni. Kés6bbi hasznilatra
fenntartva
168 1 id6résnek megfeleld helyet foglal el

FI 23 belvizi kozlekedésben alkalmazott iizenet: EMMA-figyelmeztetés

Az EMMA-figyelmeztetések arra szolgédlnak, hogy az ECDIS képernyGjén megjelend grafikus jelek forméjiban
kedvezdtlen id6jérasi koriilményekrd] figyelmeztessék a hajosokat. A kovetkezd iizenet képes arra, hogy az
EMMA-adatokat az AlS-csatorndn keresztiil tovabbitsa. Az {izenet nem helyettesiti a hajésoknak sz616 hirdetmény
formdjéban kiadott figyelmeztetéseket.

Ezt az tizenetet csak a bdzisdllomdsok kiildhetik azzal a céllal, hogy idjardssal kapcsolatos figyelmeztetést
adjanak ki valamennyi olyan hajonak, amely egy adott teriileten tartozkodik. Az iizenetet igény szerint, a
8. szamu bindris tizenettel kell elkiildeni.

2.11. tdbldzat

EMMA-figyelmeztetés

Paraméter Bit Leirds
Uzenetazonositd 6 A 8. szdmd {izenet azonosit6ja, mindig 8
Ismétlésmutatd 2 Az ismétl6 ezzel jelzi, hogy az fizenet eddig hanyszor
ismétlgdott. Alapértelmezés = 0; 3 = nem sziikséges tobb
ismétlés
Forrdsazonositd 30 MMSI-szdm
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Paraméter Bit Leirds
Tartalék 2 Haszndlaton kiviil, nulldt kell megadni. Késébbi haszndlatra
fenntartva
Alkalmazdsazonosito 16 A 2.6. tdblazat szerint
Kezd6nap 17 Az érvényesség kezdGnapja (EEEEHHNN),
18-10. bit: a 2000. év 6ta eltelt évek szdma; (1-255; 0 =
alapértelmezés);
9—6. bit: hénap (1-12; 0 = alapértelmezés);
5-1. bit: nap (1-31; 0 = alapértelmezés)
Zarbénap 17 Az érvényesség zdronapja (EEEEHHNN),
18-10. bit: a 2000. év ota eltelt évek szdma; (1-255; 0 =
alapértelmezés);
9-6. bit: hénap (1-12; 0 = alapértelmezés);
5-1. bit: nap (1-31; 0 = alapértelmezés)
Kezdd idépont 11 Az érvényesség kezds idépontja UTC-ben (OOPP),
11-7. bit: 6ra (0-23; 24 = alapértelmezés);
6-1. bit: perc (0-59; 60 = alapértelmezés)
. | Zér6 idépont 11 Az érvényesség zdrd idépontja UTC-ben (OOPP),
= 11-7. bit: 6ra (0-23; 24 = alapértelmezés);
= 6-1. bit: perc (0-59; 60 = alapértelmezés)
g
g
¥ | Kezd6 hossziisig 28 A vizitt-szakasz kezdete
Kezd§ szélesség 27 A vizitit-szakasz kezdete
Zard hosszisag 28 A vizitt-szakasz vége
Zard szélesség 27 A vizitt-szakasz vége
Tipus 4 Az idGjarassal kapcsolatos figyelmeztetés tipusa. 0 = alap-
értelmezés = ismeretlen; a tobbi érték a B. fuggelék (,EMMA-
kodok”) B1. tédblézata szerint
Minimumérték 9 0. bit: 0 = pozitiv érték; 1 = negativ érték = alapértelmezés
1-8. bit: érték (0-253; 254 = 254 vagy nagyobb; 255 =
ismeretlen = alapértelmezés)
Maximumérték 9 0. bit: 0 = pozitiv érték; 1 = negativ érték = alapértelmezés
1-8. bit: érték (0-253; 254 = 254 vagy nagyobb; 255 =
ismeretlen = alapértelmezés)
Besorolds 2 A figyelmeztetés besoroldsa (0 = ismeretlen = alapértelmezés,
1 = enyhe, 2 = kozepesen erds, 3 = erds) a B. fuiggelék (,EMMA-
kodok”) B2. tabldzata szerint
Szélirdny 4 Széliriny 0 = alapértelmezés = ismeretlen; a tobbi érték a
B. fiiggelék (,EMMA-kodok”) B3. tdblzata szerint
Tartalék 6 Haszndlaton kiviil, nullit kell megadni. Késébbi haszndlatra
fenntartva
256 2 id6résnek megfelel§ helyet foglal el
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2.12. tdbldzat

IdGjarastipus-kdok

Kod Leirds (EN) Leirds (HU) AIS
WI Wind Szél 1
RA Rain Es6 2
SN Snow and ice Havazis, jég 3
TH Thunderstorm Zivatar 4
FO Fog Kod 5
LT Low temperature Alacsony hémérséklet 6
HT High temperature Magas hémérséklet 7
FL Flood Arviz 8
Fl Fire in the forests Erdétiiz 9

2.13. tdbldzat
IdGjaraskategoria-kodok

Kod Leirds (EN) Leirds (HU) AIS
1 Slight Enyhe 1
2 Medium Kozepesen erds 2
3 Strong, heavy Erés 3

2.14. tdbldzat
Szélirdnykodok

Kod Leirds (EN) Leirds (HU) AIS
N North Eszak 1
NE North east Eszakkelet 2
E East Kelet 3
SE South east Délkelet 4
S South Dél 5
SW South west Délnyugat 6
W West Nyugat 7
NW North west Eszaknyugat 8

FI 24 belvizi kézlekedésben alkalmazott iizenet: Vizallisok

Ez az tizenet arra szolgdl, hogy tdjékoztassa a hajosokat a teriileten érvényes aktudlis vizalldsokrol. Olyan rovid
tavi tdjékoztatdsrol van sz6, amely kiegésziti a hajosoknak sz616 hirdetmények ttjan kozolt vizalldsadatokat. A
frissitési gyakorisdgot az illetékes hat6sdg hatdrozza meg. Ha négynél tobb vizmérce adatait kivanjuk kozolni,
akkor tobb tizenetet kell kiildeni.

Ezt az iizenetet csak a bazisdllomdsok kiildhetik azzal a céllal, hogy vizélldsadatokat kozoljenek valamennyi olyan
hajéval, amely egy adott teriileten tartézkodik. Az iizenetet szabalyos id6kozonként, a 8. szdmd bindris {izenettel

kell elkiildeni.
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2.15. tdbldzat

Vizéllisjelentés

Paraméter Bit Leirds
Uzenetazonosité 6 A 8. szamu tizenet azonositdja, mindig 8
Ismétlésmutatd 2 Az ismétl6 ezzel jelzi, hogy az tizenet eddig hdnyszor
ismétlédott.
Alapértelmezés = 0; 3 = nem sziikséges tobb ismétlés
Forrdsazonosit6 30 MMSI-szam
Tartalék 2 Haszndlaton kiviil, nulldt kell megadni. Késébbi haszndlatra
fenntartva
Alkalmazdsazonosito 16 A 2.6. tablazat szerint
ENSZ-orszagkod 12 ENSZ-orszdgkdd 2 darab 6 bites ASCII-karakterben megadva, az
ERI el6irdsai alapjn
Vizmérce azonositéja 11 A vizmérce egyedi nemzeti azonositdja (!); 1-2047; 0 =
alapértelmezés = ismeretlen
Vizéllas 14 0. bit: 0 = negativ érték; 1 = pozitiv érték = alapértelmezés
1-11. bit: 1-8191, 1/100 m-ben; 0 = ismeretlen = alap-
értelmezés (%)
Vizmérce azonositdja 11 A vizmérce egyedi nemzeti azonositdja (!); 1-2047; 0 =
< alapértelmezés = ismeretlen
'§ Vizallas 14 0. bit: 0 = negativ érték; 1 = pozitiv érték = alapértelmezés
2 1-11. bit: 1-8191, 1/100 m-ben; 0 = ismeretlen = alap-
2 értelmezés (%)
= | Vizmérce azonositdja 11 A vizmérce egyedi nemzeti azonositéja (!); 1-2047; 0 =
alapértelmezés = ismeretlen
Vizallas 14 0. bit: 0 = negativ érték; 1 = pozitiv érték = alapértelmezés
1-11. bit: 1-8191, 1/100 m-ben; 0 = ismeretlen = alap-
értelmezés (%)
Vizmérce azonositdja 11 A vizmérce egyedi nemzeti azonositGja (!); 1-2047; 0 =
alapértelmezés = ismeretlen
Vizallas 14 0. bit: 0 = negativ érték; 1 = pozitiv érték = alapértelmezés
1-11. bit: 1-8191, 1/100 m-ben; 0 = ismeretlen = alap-
értelmezés (%)
168 1 id6résnek megfeleld helyet foglal el

(") Az ERI hatdrozza meg minden orszdgra.
(3) Az alapvizszintre vonatkoztatott relativ érték (Németorszagban: GIW, a Dundn: RNW).

FI 40 belvizi kozlekedésben alkalmazott iizenet: Ervényes jelzések

Ezt az tzenetet csak a bazisillomdsok kiildhetik azzal a céllal, hogy tdjékoztatdst adjanak a kilonbozd
fényjelzések éllapotardl valamennyi olyan hajonak, amely egy adott teriileten tartézkodik. Az informdcit
dinamikus szimbolumok formdjaban a belvizi kozlekedésben alkalmazott ECDIS képernyGjén kell megjeleniteni.
Az tzenetet szabdlyos id6kozonként, a 8. szdmu bindris tizenettel kell elkiildeni.

2.16. tdbldzat

Ervényes jelzések

Paraméter Bit Lefrds
Uzenetazonosité 6 A 8. szamu tizenet azonositdja, mindig 8
Ismétlésmutat6 2 Az ismétl6 ezzel jelzi, hogy az {iizenet eddig hanyszor
ismétlsdott.
Alapértelmezés = 0; 3 = nem sziikséges tobb ismétlés
Forrdsazonosit6 30 MMSI-szam
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Paraméter Bit Lefrds
Tartalék 2 Hasznélaton kiviil, nulldt kell megadni. Késébbi haszndlatra
fenntartva
Alkalmazdsazonosit6 16 A 2.6. tdblazat szerint
A jelzés helyének hosz- | 28 Hosszisdg 1/10 000 percben (£180 fok, kelet pozitiv, nyugat
szusdgi koordinatdja negativ)
181 fok (6791ACO hex) = ismeretlen = alapértelmezés)
A jelzés helyének szé- 27 Szélesség 1/10 000 percben (£90 fok, észak pozitiv, dél
lességi koordindtaja negativ), 91 fok (3412140 hex) = ismeretlen = alapértelmezés
o | Ajelzés alakja 4 0,15 = ismeretlen = alapértelmezés; 1-14: a C. fiiggelékben
S (,Jelzéseket bemutat6 példak”) leirt alak
<
=}
; A jelzés irdnya 9 Fok (0-359) (511 = ismeretlen = alapértelmezés)
~
NS
g 1A jelzés mely irdnyban 3 1 = hegymeneti, 2 = volgymeneti, 3 = a bal part fel¢ tart6, 4 = a
halad6 hajokra vonatko- jobb part felé tarté hajokra; 0 = ismeretlen = alapértelmezés, a
zik tobbi értéket nem szabad haszndlni
A fényjelzés dllapota 30 Legfeliebb 9 fényjelzés (1-9. fényjelzés balrdl jobbra haladva)
dllapota (1-7) fényjelzésenként, a C. fiiggelék (,Jelzéscket
bemutat6 példdk”) szerint. Példdul az 100000000 azt jelenti,
hogy az 1. fényjelzés 1-es szinti. 000000000 = alapértelmezés,
777777777 = maximum, a tobbi értéket nem szabad haszndlni
Tartalék 11 Hasznélaton kiviil, nulldt kell megadni. Késébbi haszndlatra
fenntartva
168 1 id6résnek megfelels helyet foglal el.

A fényjelzések dllapotdra a ,Jelzéseket bemutatd példak” cimii C. fiiggelék ad példat.
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A. fliggelék

FOGALOMMEGHATAROZASOK

A.l. Szolgiltatdsok
Folyami informdcids szolgdltatdsok (RIS)

Eurdpai koncepcid, amely olyan harmonizdlt informécids szolgéltatdsokat olel fel, amelyek a belvizi kozlekedésben a
forgalomirdnyitds és a széllitdsszervezés tdmogatdsdt szolgdljdk, és magukban foglaljdk a mds kozlekedési modokhoz valé
kapcsolddast is.

Hajdforgalom-irdnyitds

A hajéforgalom-irdnyitas olyan szdbeli és elektronikus tdjékoztatdst, valamint a forgalomban részt vevé hajoknak valaszként
vagy kolcsonhatds eredményeként adott olyan utasitdsokat jelent, amelyek a zokkendmentes (hatékony) és biztonsdgos
kozlekedés optimalizédlasat szolgéljak.

A hajéforgalom-irdnyitds legaldbb a kovetkezd elemek valamelyikébdl ll:
—  hajéforgalmi szolgéltatdsok,

—  informéciés szolgaltatdsok,

—  navigaciot segitS szolgéltatdsok,

—  forgalomszervezési szolgéltatds,

—  zsiliptizem-tervezés (hosszi és kozéptava),

—  zsilipek mtikodtetése,

—  hidiizemtervezés (kozép- és rovid tava),

—  hidak mtkodtetése,

—  navigdci6s tdjékoztatds.

Hajdforgalmi szolgdltatdsok (VTS)

A hajoforgalmi szolgaltatdsok az illetékes hatdsdg dltal a hajoforgalom biztonsdgdnak és hatékonysdgdnak fokozésa,
valamint a kornyezet védelme céljdbdl nydjtott szolgdltatdsokat jelentik.

A szolgiltatdsnak képesnek kell lennie arra, hogy kolcsonhatdsba keriiljon a forgalommal, és reagdljon a teriileten el6allo
forgalmi helyzetekre.

A VTS szolgiltatdsai: a VTS legaldbb informaciés szolgdltatasbol all, és tartalmazhat masféle szolgdltatdsokat: navigaciot
segitd szolgdltatast, forgalomszervezési szolgaltatdst vagy mindkettdt, a kovetkezSk szerint:

— Az informécids szolgéltatds olyan szolgaltatds, amely arr6l gondoskodik, hogy a fedélzeti navigiciés dontéshoza-
talhoz az alapvet informdciok kell§ id6ben rendelkezésre alljanak.

— A navigdciot segitd szolgéltatds olyan szolgaltatds, amely segiti a fedélzeti navigdcids dontéshozatalt, és figyelemmel
kiséri annak hatdsait. A navigdciosegités killonosen fontos rossz latdsi viszonyok kozott, kedvezétlen idGjarasi
koriilmények esetén, illetleg akkor, ha a hajé radarja, kormdnymdve vagy hajtdsa meghibdsodott vagy rendellenesen
mikodik. A navigdciot segitd szolgaltatds megfelel6 formdban informdci6t nydjt a hajé helyérsl mindenkor, ha azt a
forgalom résztvevdje kéri, illetSleg kiilonleges koriilmények kozott, ha azt a VTS tizemeltetSje szitkségesnek {téli.

— A forgalomszervezési szolgiltatds olyan szolgdltatds, amelynek célja a forgalmi helyvaltoztatdsok irdnyitdsa révén a
veszélyes hajoforgalmi helyzetek kialakuldsanak megel§zése, valamint a VTS-teriileten beliil a biztonsdgos és hatékony
hajoforgalom el6segitése.

(Forrds: az IALA VTS-irdnymutatdsai.)
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A VTS-teriilet a VTS kériilhatdrolt, formalisan meghatdrozott szolgéltatdsi teriilete. A VTS-teriilet részteriiletekre vagy
szektorokra oszthatd. (Forrds: az IALA VTS-irdnymutatdsai.)

A navigdcios tdjékoztatds a hajosnak a fedélzeti dontéshozatal tdmogatdsa érdekében nydjtott informdcidkat jelenti.
(Forrds: az IALA VTS-irdnymutatdsai.)

A taktikai forgalmi informdciék (TTI) olyan informdacidk, amelyek az adott forgalmi helyzetben és a kozvetlen foldrajzi
kornyezetben a hajok parancsnokdnak, illetve a VTS iizemeltetSjének azonnali dontéseit befolydsoljdk. A taktikai forgalmi
latkép helymeghatdrozési informdcidkat és konkrét hajéinformdciokat tartalmaz a radar 4ltal kimutatott valamennyi
célpontra vonatkozdan, elektronikus navigicios térképen megjelenitett formaban. Ezt a térképet — ha rendelkezésre dllnak —
kiilsé forgalmi informdciok, példdul az AIS dltal szolgdltatott informéciok egészitik ki. A taktikai forgalmi informéciok
nytjthatok hajé fedélzetérdl vagy a szdrazfoldrdl, példdul a VTS-kozpontbdl. (Forrds: RIS-irinymutatdsok.)

A stratégiai forgalmi informdci6k (STI) olyan informaciok, amelyek a RIS-felhaszndlok kozép- és hosszi tava dontéseit
befolyasoljak. A stratégiai forgalmi ldtkép hozzdjdrul a biztonsdgos és hatékony it megtervezését célzd dontésekhez. A
stratégiai forgalmi ltképet a RIS-kozpont késziti és juttatja el kérésre a felhaszndloknak. A stratégiai forgalmi latkép URH-
hangkapcsolaton vagy elektronikus hajozasi adatszolgaltatds dtjdn bejelentett adatok alapjan, adatbdzisban tdrolt,
tdblazatban vagy elektronikus térképen megjelenitett formdban tartalmazza a RIS-teriileten tartozkod6 valamennyi relevans
hajot, e hajok jellemzdit, rakomdnyat és helyzetét. A stratégiai forgalmi informdcidk a RIS-, illetve a VTS-kozpontbdl vagy
hivatali helyiségekbdl nyujthatok. (Forrds: RIS-irdinymutatdsok.)

Helyzetmegdllapitds és nyomon kovetés

— A helyzetmegillapitds a hajokra vonatkozé dllapotinformaciok (példdul aktudlis helyzet és jellemzdk), valamint
sziikség szerint a rakomdnyra és a fuvarra vonatkozd informéciék mindenkori ismeretét jelenti.

— A nyomon kovetés a hajok hollétére vonatkozo informaciok, valamint sziikség esetén a rakoményra, a fuvarra és a
felszerelésre vonatkozé informdcidk visszakeresését jelenti. (Forrds: RIS-irdinymutatdsok.)

A hajoforgalom figyelemmel kisérése fontos adatokat szolgdltat a RIS-tertileten beliil tartzkodé hajok mozgasarél. Ezek az

magukban. (3j)

Logisztika

Konkrét célok érdekében szervezett rendszeren belill személyek ésfvagy javak mozgatdsinak és helyvéltoztatdsinak
megtervezése, kivitelezése és ellendrzése, valamint az ilyen mozgatdshoz és helyvéltoztatdshoz kapcsolddd témogatd
tevékenységek. (Forrds: COMPRIS WP8, Szabvényositds.)

A.2. SzereplSk
Hajéparancsnok

A hajé, a rakomdny, az utasok és a személyzet biztonsdgdért dltaldban felelds személy, aki ebbdl fakaddan felel a hajé
utitervéért és dllapotdért, a rakomanyért és az utasokért, valamint a személyzet mindségéért és 1étszamaért.

A hajé vezetdje

Az a személy, aki a hajoparancsnok dtitervben foglalt utasitdsainak megfelelGen a hajot irdnyitja. (Forrds: COMPRIS WP2,
Architekttira.)

VTS-iizemeltetd

Az illetékes hatsdg megfeleld mindsitésével rendelkezd személy, aki a VTS szolgéltatdsaival Osszeftiggésben egy vagy tobb
feladatot ellét. (Forrds: Az IALA belvizi kozlekedésben alkalmazott VTS-re vonatkozé irdnymutatésai.)

A VTS-kozpont kornyezetében a forgalom folyamatossdgat és biztonsagat ellen6rzg és feliigyels személy. (Forrds: COMPRIS
WP2, Architekttira.)
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Illetékes hatdsdg
Az illetékes hatdsdg az a hatdsdg, amely az dllamigazgatdsban a biztonsdgi kérdések egy része vagy egésze tekintetében
hatdskorrel rendelkezik, ideértve a hajéforgalom kornyezetkimélS voltdt és hatékonysdgét is. Az illetékes hat6sdg a RIS

vonatkozdsdban altaldban a tervezéssel, a finanszirozds biztositdsdval és az tizemeltetésre valé megbizdssal kapcsolatban ldt
el feladatokat. (Forrds: RIS-irdnymutatdsok.)

RIS-hatésdg

A RIS-hatdsdg az a hat6sdg, amely felel a RIS irdnyitdsdért, mtkodtetéséért és koordindldsaért, a részt vevs hajokkal valo
kapcsolattartdsért, valamint a szolgéltatds biztonsdgos és hatékony nydjtdsdért. (Forrds: RIS-irdnymutatdsok.)

RIS-iizemeltetd

A RIS szolgdltatdsaival sszefiiggésben egy vagy tobb feladatot elldté személy. (1))

Zsilipiizemeltetd

A zsilip koriili és a zsilipen keresztiilmend forgalom folyamatossdgat és biztonsdgat ellendrzd és feliigyelS személy, aki
egyben a zsilipelés folyamatat is irdnyitja. (Forrds: COMPRIS WP2, Architektira.)

Hidiizemeltetd

A mozgathaté hid kornyezetében a forgalom folyamatossigat és biztonsdgit ellendrzs és feliigyel§ személy, aki egyben a
mozgathaté hid kezelését is végzi. (Forrds: COMPRIS WP2, Architektira.)

Termindliizemeltetd (mdsként: rakoddsi vdllalkozo)

A hajok berakdsdért, a hajoban a rakomdny elhelyezéséért és a hajo kirakdséért felel6s személy. (Forrds: COMPRIS WPS,
Szabvanyositds.)

Hajozdsi iizemeltetési vezetd

Tobb, kozos irdnyitds alatt dll6 vagy azonos tulajdonban 1év8 hajé aktudlis (navigdcids) tizemelésének tervezését és
feluigyeletét végzd személy. (3j)

A siirg@sségi szolgdlatok vészhelyzet-elhdrité kozpontjdnak dolgozéja

A balesetek, forgalmi események és havaridk nyomén el6dllo vészhelyzetek biztonsdgos és zokkendmentes elhdritdsat
figyelemmel kisérd, ellen6rz6 és megszervezd személy. ()

Feladé (mdsként: megbizé vagy fuvaroztatd)

Az a gazdasigi szerepl§ (személy), aki egy fuvarozdval drufuvarozdsi szerz8dést kotott, akinek a nevében vagy
képviseletében ilyen szerzédést kotottek, illetdleg az a fél, aki, illetve akinek nevében vagy képviseletében eljard személy az
arufuvarozdsi szerzGdéssel Osszefiiggésben az drut a fuvarozéhoz ténylegesen eljuttatja. (Forrds: COMPRIS WPS,
Szabvanyositds.)

Cimzett

A fuvarozdsi okmdnyban ekként megjelolt fél, akihez az drut, a rakomdanyt vagy a konténereket el kell juttatni. (Forrds:
Transport and Logistics Glossary (P&O Nedlloyd); COMPRIS WP8, Szabvényosits.)

Arufuvarozdsi tigynok (mdsként: fuvarszervezd, broker)

Az a személy, aki a fuvarozé megbizdsabdl felel az drufuvarozds végrehajtdsaért. Az drufuvarozdsi tigynok a fuvarozé
nevében fuvarozési kapacitdst kindl a megbiz6knak, és {gy kozvetitSként jar el a szédllitmanyoz6 és a hajoparancsnok kozott.
(Forrds: COMPRIS WP2, Architektra.)
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Szdllitmdnyozd

Az a személy, aki a felad6 megbizdsdbdl az arufuvarozést fizikailag megszervezi. A széllitmanyozé a feladé nevében
szédllitmanyt kindl a fuvarozdknak. (Forrds: COMPRIS WP2, Architektira.)

Vdmhatdsdg

Az az dllamigazgatdsi szerv, amely ad6t, vamot és illetékeket vet ki a kiilfoldrél behozott drukra, és feliigyeli az druk
behozataldt és kivitelét (példdul a vimkontingensek vagy a tilalom ald es§ aruk korében). (Forrds: Transport and Logistics
Glossary (P&O Nedlloyd).)
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B. fiiggelék
EMMA-KODOK
B.1. tdbldzat
IdGjarastipus-kédok
Kod Leirds (EN) Leirds (HU)
WI Wind Szél
RA Rain Es6
SN Snow and ice Havazds, jég
TH Thunderstorm Zivatar
FO Fog Kod
LT Low temperature Alacsony hémérséklet
HT High temperature Magas hémérséklet
FL Flood Arviz
FI Fire in the forests Erdétiiz
B.2. tdbldzat
Idéjaraskategéria-kodok
Koéd Lefrds (EN) Leirds (HU)
1 Slight Enyhe
2 Medium Kozepesen erds
3 Strong, heavy Erés
B.3. tdbldzat
Szélirainykédok
Kéd Lefrs (EN) Lefras (HU)
N North Eszak
NE North east Eszakkelet
E East Kelet
SE South east Délkelet
S South Dél
SW South west Délnyugat
w West Nyugat
NW North west Eszaknyugat
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C. fliggelék

JELZESEKET BEMUTATO PELDAK

C.1. A fényjelzések dllapota

ALHReRH

1 2 3 4 5 6 7

A példik a prezentdcids konyvtdrban jelenleg megtaldlhaté statikus jelzés alakjdt mutatjdk. A jelzés egy sziirke héttert, a
megjelenités méretardnyatdl fiiggetleniil koriilbeliil 3 mm x 3 mm oldalhosszdsdgti négyzetbdl dll, amelyhez ,tartéoszlop”
csatlakozik. A tartéoszlop kozepén lathaté fehér pont mutatja a jelzés valds helyét, maga a tartéoszlop pedig arrdl ad
tdjékoztatdst, hogy a jelzés milyen irdnyban haladé hajokra vonatkozik. (Zsilipekben példdul gyakran eléfordul, hogy az
ajtoszerkezet kiilsG és belsS feliletén egyardnt elhelyeznek jelzést oly médon, hogy az egyik a zsilipkamrét elhagy6
hajoknak, a mdsik a zsilipkamrdba beléps hajoknak sz6l) A megjelenits szoftver gydrtGja ugyanakkor maga vélaszthatja
meg a jelzés alakjat és a hattér szinét.

A jelzés dllapota a CEVNI szerint ,nem vildgit”, ,fehér”, ,sdrga”, ,zold", ,voros”, ,villogd fehér” és ,villogd sdrga” lehet.

C.2. A jelzések alakja

5
©
+HOO
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Mindegyik bemutatott jelzéshez szdmos allapotkombindci6 képzelhetd el. Ezek a lehetdségek a kovetkezSképpen irhatok le:
egy szammal megadjuk a jelzés alakjat,

fényjelenként egy-egy szdmmal jelezziik az adott fényjel dllapotat:

villogé fehér,
villogé sérga.

1= nem vilagit
2= fehér,

3 = sdrga,

4 = z6ld,

5= vOros,

6 =

7
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D. fiiggelék
JAVASOLT DIGITALISINTERFESZ-MONDATOK A BELVIZI KOZLEKEDESBEN ALKALMAZOTT AIS-HEZ

D.1. Bemeneti mondatok

Az AlS soros digitdlis interfésze jelenleg az IEC 61162-1 szerinti mondatokat, valamint 4j, az IEC 61162-1 szerintickhez
hasonlé felépitésti mondatokat tdimogat. A digitdlisinterfész-mondatok részletes lefrdsa az IEC 61162-1 2. kiaddsdban, illetve
a nyilvanosan hozzéférhetd elSirdsok” kozott (IEC PAS 61162-100) taldlhato.

Ez a fiiggelék azokat a mondatokat tartalmazza, amelyeket a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS fejlesztése kapcsan
ideiglenesen alkalmaztak a csak a belvizi kozlekedésre jellemz6 adatoknak a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS fedélzeti
egységébe vald bevitelére (ldsd a ,Mddositott protokollok a belvizi kozlekedésben alkalmazott AlS-hez” cimd szakaszt).
Ehhez 1j mondatokat kell bevezetni az IEC 61162-1 szabvanyban. Amig az IEC 61162-1 nem tartalmaz jévahagyott
mondatokat a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS-ben valé felhaszndldsra, addig sajat hatdskorben kidolgozott
mondatokat kell alkalmazni.

D.2. A belvizi kozlekedés statikus hajoéadatai

Ez a mondat a belvizi kozlekedés korében a statikus hajoadatoknak a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS egységébe valo
bevitelét teszi lehet6vé. A belvizi kozlekedés korében a statikus hajoadatok megaddsdhoz a $SPITWWSSD mondatot javasoljuk
a kovetkez§ tartalommal:

$PIWWSSD,ccceccece, XXXX, XXX X, XXX. X, X, X, x*hh<CR><LF>

L az orrirdnyadat minGsége 6

az ttirdnyadat mindsége 5

a sebességadat mindsége 4
a hajo szélessége 3
a hajé hossza 2

hajétipus 1

L ENI

. megjegyzés:  ERI-hajotipus az ERI osztilyozdsa szerint (ldsd az E. fiiggeléket).
. megjegyzés: A haj6 hossza: 0-800,0 méter.

. megjegyzés: A haj6 szélessége: 0-100,0 méter.

. megjegyzés: A sebességadat minGsége: 1 = j6 vagy 0 = gyenge.

. megjegyzés: Az utirdnyadat mindsége: 1 = jo vagy 0 = gyenge.

. megjegyzés: Az orrirdnyadat mindsége: 1 = j6 vagy 0 = gyenge.

ANV AW N

D.3. A belvizi kozlekedés utadatai

Ez a mondat a belvizi kozlekedés korében az tttal Osszefiiggd hajoadatoknak a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS
egységébe vald bevitelét teszi lehetdvé. A belvizi kozlekedés korében az tttal osszefiiggd adatok megaddsihoz a SPIWWIVD
mondatot javasoljuk a kovetkezd tartalommal:

$PIWWIVD,X,X,X,XX.XX,XX.XX,X,XXX,XxXxX,xxx*hh<CR><LF >

a hajészemélyzet létszama 9

utasszam 8
a hajésok szdma 7
a segit rendezéhajok szdma 6
magassdg 5
meriilés 4
terhelt/terheletlen 3

veszélyes rakomdny 2

adatszolgdltatdsi gyakorisig 1
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1. megjegyzés: Az adatszolgdltatisi gyakorisdgokat el6ir 2.5. tablazat szerint, alapértelmezés: 0.

2. megjegyzés:  Kék kdpok szdma: 0-3; 4 = ,B” zaszl6; 5 = alapértelmezés = ismeretlen.

3. megjegyzés: 0 = ismeretlen = alapértelmezés; 1 = terhelt; 2 = terheletlen; a tobbi értéket nem szabad hasznélni.

4. megjegyzés: A hajé statikus meriilése: 0-20,00 méter; 0 = ismeretlen = alapértelmezés; a tobbi értéket nem szabad
hasznalni.

5. megjegyzés: A hajo magassdga: 0-40,00 méter; 0 = ismeretlen = alapértelmezés; a tobbi értéket nem szabad
hasznalni.

6. megjegyzés: A segit6 rendezdhajok szdma: 0-6; 7 = alapértelmezés = ismeretlen; a tobbi értéket nem szabad
hasznalni.

7. megjegyzés: A hajon szolgélatot teljesitd hajosok létszdma: 0-254; 255 = ismeretlen = alapértelmezés; a tobbi értéket
nem szabad haszndlni.

8. megjegyzés: A hajon tartézkodo utasok 1étszama: 0-8 190; 8 191 = ismeretlen = alapértelmezés; a tobbi értéket nem
szabad hasznalni.

9. megjegyzés: A hajon tartozkodé segédszemélyzet 1étszama: 0-254; 255 = ismeretlen = alapértelmezés; a tobbi értéket
nem szabad haszndlni.

Megjegyzés: a kordbban javasolt, a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS egységeiben e szabviny bevezetése el6tt
alkalmazott SPIWWVSD adatbeviteli mondat tartalmaz egy ,kék jelzés” mez6t, ami Osszeiitkozést eredményezhet az IEC
61162-1-ben a VSD-AIS dttal osszefiiggs statikus adataira el6irt $-VSD mondatban taldlhat6 ,regiondlis alkalmazds
jelzdbitje” paramétermezdvel.

Ezt a mondatot 4j AlS-transzponderekbe nem kell beépiteni, de kompatibilitdsi megfontoldsokbdl a kiilsé alkalmazasoknak
tdmogatniuk kell.

SPIWWVSD, X, X,X,X,XX.XX,XX.XX,X, XXX, xxxx,xxx*hh<CR><LF>

a hajoszemélyzet létszdma 10

utasszdm 9
a hajosok szdma 8
a segits rendezéhajok szdma 7

magassdg 6

meriilés 5
terhelt/terheletlen 4

L veszélyesrakomdny 3
kék jelzés 2

adatszolgdltatasi gyakorisdg 1

1. megjegyzés: 0 = ismeretlen = alapértelmezés = gydri bedllitdsok; 1 = SOLAS-bedllitdsok; belvizi kozlekedés beallitdsai
(2 mdsodperc); a tobbi értéket nem szabad haszndlni.

2. megjegyzés: 0 = ismeretlen = alapértelmezés; 1 = nem hasznal kék jelzést; 2 = kék jelzést haszndl; a tobbi értéket nem
szabad hasznalni.

3. megjegyzés:  Kék kiipok szdma: 0-3; 4 = ,B” zdszl6; 5 = alapértelmezés = ismeretlen.

4. megjegyzés: 0 = ismeretlen = alapértelmezés; 1 = terhelt; 2 = terheletlen; a tobbi értéket nem szabad haszndlni.

5. megjegyzés: A hajé statikus meriilése: 0-20,00 méter; 0 = ismeretlen = alapértelmezés; a t6bbi értéket nem szabad
hasznalni.

6. megjegyzés: A hajé magassiga: 0-40,00 méter; 0 = ismeretlen = alapértelmezés; a tobbi értéket nem szabad
hasznalni.

7. megjegyzés: A segit6 rendezdhajok szdma: 0-6; 7 = alapértelmezés = ismeretlen; a tobbi értéket nem szabad
hasznalni.

8. megjegyzés: A hajon szolgdlatot teljesitd hajosok létszdma: 0-254; 255 = ismeretlen = alapértelmezés; a tobbi értéket
nem szabad haszndlni.

9. megjegyzés: A hajon tartézkodé utasok létszama: 0-8 190; 8 191 = ismeretlen = alapértelmezés; a tobbi értéket nem
szabad hasznalni.

10. megjegyzés: A hajon tartézkodé segédszemélyzet létszdma: 0-254; 255 = ismeretlen = alapértelmezés; a tobbi értéket
nem szabad haszndlni.
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Az aldbbi tablazat megadja, hogy a belvizi kozlekedésben alkalmazott 10. szdm iizenetben szereplé ENSZ-hajétipusoknak
mely IMO-hajotipusok felelnek meg (ezek az IMO 5. szami tizenetében szerepelnek).

E. fiiggelék
ERI-HAJOTIPUSOK

ERI code AIS code
Full code Ship name (EN) First digit | Second digit
8000 No Vessel, type unknown 9 9
8010 \% Motor freighter 7 9
8020 \Y Motor tanker 8 9
8021 v Motor tanker, liquid cargo, type N 8 0
8022 \% Motor tanker, liquid cargo, type C 8 0
8023 \% Motor tanker, dry cargo as if liquid (e.g. cement) 8 9
8030 \% Container vessel 7 9
8040 \% Gas tanker 8 0
8050 C Motor freighter, tug 7 9
8060 C Motor tanker, tug 8 9
8070 C Motor freighter with one or more ships alongside 7 9
8080 C Motor freighter with tanker 8 9
8090 C Motor freighter pushing one or more freighters 7 9
8100 C Motor freighter pushing at least one tank-ship 8 9
8110 No Tug, freighter 7 9
8120 No Tug, tanker 8 9
8130 C Tug freighter, coupled 3 1
8140 C Tug, freighter/tanker, coupled 3 1
8150 \% Freightbarge 9 9
8160 \Y Tankbarge 9 9
8161 \% Tankbarge, liquid cargo, type N 9 0
8162 \% Tankbarge, liquid cargo, type C 9 0
8163 \% Tankbarge, dry cargo as if liquid (e.g. cement) 9 9
8170 v Freightbarge with containers 8 9
8180 \% Tankbarge, gas 9 0
8210 C Pushtow, one cargo barge 7 9
8220 C Pushtow, two cargo barges 7 9
8230 C Pushtow, three cargo barges 7 9
8240 C Pushtow, four cargo barges 7 9
8250 C Pushtow, five cargo barges 7 9
8260 C Pushtow, six cargo barges 7 9
8270 C Pushtow, seven cargo barges 7 9
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ERI code AIS code
Full code Ship name (EN) First digit | Second digit
8280 C Pushtow, eight cargo barges 7 9
8290 C Pushtow, nine or more barges 7 9
8310 C Pushtow, one tank/gas barge 8 0
8320 C Pushtow, two barges at least one tanker or gas barge 8 0
8330 C Pushtow, three barges at least one tanker or gas barge 8 0
8340 C Pushtow, four barges at least one tanker or gas barge 8 0
8350 C Pushtow, five barges at least one tanker or gas barge 8 0
8360 C Pushtow, six barges at least one tanker or gas barge 8 0
8370 C Pushtow, seven barges at least one tanker or gas barge 8 0
8380 C Pushtow, eight barges at least one tanker or gas barge 8 0
8390 C Pushtow, nine or more barges at least one tanker or gas barge | 8 0
8400 \% Tug, single 5 2
8410 No Tug, one or more tows 3 1
8420 C Tug, assisting a vessel or linked combination 3 1
8430 \% Pushboat, single 9 9
8440 \% Passenger ship, ferry, cruise ship, red cross ship 6 9
8441 \ Ferry 6 9
8442 \% Red cross ship 5 8
8443 \% Cruise ship 6 9
8444 \% Passenger ship without accomodation 6 9
8450 \% Service vessel, police patrol, port service 9 9
8460 \% Vessel, work maintainance craft, floating derrick, cable-ship, 3 3
buoy-ship, dredge
8470 C Object, towed, not otherwise specified 9 9
8480 \% Fishing boat 3 0
8490 \% Bunkership 9 9
8500 \% Barge, tanker, chemical 8 0
8510 C Object, not otherwise specified 9 9
1500 \% General cargo Vessel maritime 7 9
1510 \ Unit carrier maritime 7 9
1520 \ bulk carrier maritime 7 9
1530 \ tanker 8 0
1540 \% liquified gas tanker 8 0
1850 \% pleasure craft, longer than 20 metres 3 7
1900 \% fast ship 4 9
1910 \% hydrofoil 4 9
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F. fiiggelék

A FELHASZNALOK ALTAL IGENYELT INFORMACIOK ES A BELVIZI KOZLEKEDESBEN ALKALMAZOTT AIS

UZENETDEFINICIOIBAN SZEREPLO ADATMEZOK ATTEKINTESE

A felhaszndlok dltal igényelt informdcidk

Adatmezd a belvizi kozlekedésben alkalmazott AIS iizeneteiben

(Van/Nincs)

Azonosit6 adatok Van
Név Van
Pozici6 Van
A mederhez viszonyitott sebesség Van
A mederhez viszonyitott ttirdny Van
Taldlkozdsi szandék (kék jelzés) Van

Iriny

A mederhez viszonyitott ttirdnybdl szdrmaztathatd

Uti cél

Van

Tervezett titvonal

Az 1ti célbdl részben szdrmaztathatd

ETA Van
RTA Van
A hajé vagy a kotelék tipusa Van

SegitS rendezdhajok szdma

Van, kiilon meghatdrozhaté

Meéretek (hossz, szélesség) Van
Meriilés Van
Magassdg Van
Kék kupok szdma Van
Terhelt/terheletlen Van
A hajon tartézkodok létszdma Van
Navigdciés allapot Van

A navigci6s tér korldtozdsai

Szabad széveg. Nem dll rendelkezésre

Relativ pozicié

A hajok pozicidadataibdl szirmaztathatd

Relativ sebesség

A hajok sebességadataib6l szarmaztathatd

Relativ orrirdny

A hajok orrirdnyadataibdl szdrmaztathat6

Relativ meriilés

Nem 4ll rendelkezésre

Fordulasi sebesség

Nem éll rendelkezésre




