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AKTI KOJE DONOSE TIJELA USTANOVLJENA
MEDUNARODNIM SPORAZUMIMA

Samo izvorni tekstovi UN/ECE-a imaju pravni u¢inak prema medunarodnom javnom pravu. Status i datum stupanja na
snagu ovog Pravilnika treba provjeriti u najnovijem izdanju dokumenta UNECE-a TRANS/WP.29/343/, koji je dostupan na:
http:/[www.unece.org/trans/main/wp29[wp29wgs/wp29gen/wp29fdocstts.html

Pravilnik UN-a br. 160 - Jedinstvene odredbe o homologaciji vozila s obzirom na uredaj za snimanje podataka o
dogadajima

Datum stupanja na snagu: 30. rujna 2021.

Ovaj je dokument iskljucivo informativne prirode. Vjerodostojan i pravno obvezujui tekst je: ECE[TRANS/WP.29/2020/
123/Rev.1.
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0. UVOD

0.1 Namjera ovog Pravilnika je uspostaviti jedinstvene odredbe o homologaciji motornih vozila kategorija M1 i N1 s
obzirom na njihove uredaje za snimanje podataka o dogadaju (EDR-ove).

0.2 Odredbe se odnose na minimalne zahtjeve o tome kako se podaci motornog vozila o sudaru prikupljaju,
pohranjuju i $tite u slucaju sudara. Ne uklju¢uje specifikacije za metode i alate za Citanje podataka iz sustava jer
se to propisuje na nacionalnoj razini.

0.3 Svrha ovih odredaba je osigurati da EDR-ovi, na jednostavno upotrebljiv nacin, biljeze podatke koji su korisni za
istrage sudara i analizu rada sigurnosne opreme (npr. naprednih sustava za zadrzavanje). Ti ¢e podaci pomo¢i da
se bolje shvate okolnosti u kojima se dogadaju sudari i ozljede te ¢e olaksati razvoj sigurnijih vozila.

1. PODRUCJE PRIMJENE

1.1 Ovaj se Pravilnik primjenjuje na homologaciju vozila kategorije M1 i N1 (') s obzirom na njihov uredaj za
snimanje podataka o dogadaju (EDR).

1.2 Ovim se Pravilnikom ne dovode u pitanje zahtjevi iz nacionalnih i regionalnih zakona u vezi s privatnosti,
zastitom podataka i obradom osobnih podataka.

1.3 Sljededi su podatkovni elementi iskljuceni iz podru¢ja primjene: VIN i s njim povezani podaci o vozilu, podaci o
lokaciji/koordinatama vozila, informacije o vozacu i datum i vrijeme dogadaja.

1.4 Ako nijedan sustav ni senzor ne moze dati podatkovni element koji se treba zabiljeziti i pohraniti u skladu s
odjelikom 3. u formatu (raspon, razlucivost i ucestalost uzorkovanja) iz Priloga 4., ,PODATKOVNI ELEMENTI”,
ili ako taj sustav odnosno senzor nije funkcionalan u trenutku biljeZenja, ovim se dokumentom ne obvezuje ni
snimanje tih podataka ni ugradnja ni stavljanje takvih sustava ili senzora u funkciju. Medutim, ako je proizvoda¢
originalne opreme u vozilo ugradio senzor ili sustav ¢ija je svrha pruzanje podatkovnog elementa u formatu iz
Priloga 4., ,PODATKOVNI ELEMENTTI”, tada se podatkovni element mora zabiljeziti u predvidenom formatu
kada je senzor ili sustav funkcionalan. Ako taj sustava ili senzora u trenutku snimanja nije funkcionalan zbog
kvara, EDR mora zabiljeZiti taj kvar kako je definirano u Prilogu 4. ,Podatkovni elementi”.

2. DEFINICIJE
Za potrebe biljezenja ovih elemenata:

2.1 »Aktivnost ABS-a” znaci da ko¢ni protublokirajudi sustav (ABS) aktivno kontrolira koénice vozila.

2.2 ,Status lampice zracnog jastuka” znaci svijetli li ili ne svijetli lampica za upozorenje na neispravnost zra¢nog
jastuka.

2.3 ,Pocetno prikupljanje” znadi proces privremenog zadrzavanja EDR-ovih podataka u privremenoj, nepostojanoj
memoriji u kojoj se ti podaci kontinuirano aZuriraju u redovitim vremenskim intervalima.

2.4 ,Lateralna delta-V” zna¢i kumulativna promjena brzine, kako ju je zabiljezio EDR vozila, uzduz bo¢ne osi.

2.5 ,Longitudinalna delta-V” zna¢i kumulativna promjena brzine, kako ju je zabiljezio EDR vozila, po uzduznoj osi.

(") Kako je definirano u odjeljku 2. Konsolidirane rezolucije o konstrukeiji vozila (R.E.3) (dokument ECE/TRANS/WP.29/78/Rev.6) —

www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29resolutions.html
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2.6 Vrijeme ukljucivanja, prednji zra¢ni jastuk” znaci (za vozacevo i suvozacevo sjedalo) vrijeme od nultog trenutka
sudara do naredbe za ukljucivanje sustava zra¢nog jastuka, a za sustave zra¢nog jastuka s vise faza, naredbe za
uklju¢ivanje prve faze.

2.7 ,Kraj dogadaja” znaci trenutak u kojem se kumulativna delta-V unutar vremenskog razdoblja od 20 ms spusti na
ne viSe od 0,8 km/h, ili trenutak u kojem se algoritam za otkrivanje sudara iz kontrolne jedinice zra¢nog jastuka
resetira.

2.8 ,Broj okretaja motora” znaci:

(a) za vozila pogonjena motorom s unutarnjim izgaranjem, broj okretaja u minuti glavnog koljenastog vratila
motora vozila; i

(b) za vozila koja nisu potpuno pogonjena motorima s unutarnjim izgaranjem, broj okretaja u minuti vratila
motora u tocki u kojoj ulazi u mjenja¢ vozila; i

(c) za vozila koja uopée nisu pogonjena motorom s unutarnjim izgaranjem, broj okretaja u minuti izlazne
osovine uredaja koji daje pogonsku snagu.

2.9 ,Postotak gasa” znaci ubrzanje koje je naloZio vozac izmjereno senzorom poloZaja komande akceleratora na toj
komandi u odnosu na polozaj potpuno aktivirane komande.

2.10 ,Dogadaj” znaci sudar ili drugo fizicko zbivanje koje uzrokuje da se dostigne ili prekoraci aktivacijski prag, ili da
se bilo koji nepovratni aktivni sustav za zadrzavanje ukljuci, $to god od to dvoje nastupi prije.

2.11 ,Uredaj za snimanje podataka o dogadaju” (EDR) znac¢i uredaj ili funkcija u vozilu koja podatke o kretanju vozila,
biljezi dinamicki, uzastopno tijekom razdoblja neposredno prije dogadaja (npr. brzina vozila i vrijeme) ili za
vrijeme sudara (npr. delta-V i vrijeme) radi o¢itavanja nakon sudara. Za svrhe ove definicije, podaci o dogadaju
ne obuhvacaju audio i video podatke.

2.12 ,Prednji zraéni jastuk” znadi sustav na napuhavanje za zadrZzavanje koji se aktivira bez ikakve radnje osoba u
vozilu i na temelju kojeg su ispunjeni primjenjivi nacionalni zahtjev za zastitu u slu¢aju ¢eonog sudara.

2.13 ,Ako je snimljeno” znaci moguénost da su podaci snimljeni u postojanu memoriju radi naknadnog preuzimanja.

2.14 ,Ciklus paljenja, sudar” znaci broj ciklusa uklju¢ivanja u trenutku kad se sudar dogodio, mjereno od prve
upotrebe EDR-a.

2.15 ,Ciklus paljenja, preuzimanje” znaci broj ciklusa ukljucivanja u trenutku kad su podaci preuzeti, mjereno od prve
upotrebe EDR-a.

2.16 ,Bo¢no ubrzanje” znaci komponenta vektorskog ubrzanja tocke na vozilu u smjeru y. Bo¢no ubrzanje je

pozitivno slijeva nadesno, iz perspektive vozaca kad sjedi u vozilu okrenut u smjeru kretanja vozila koje se
kreée prema naprijed.

2.17 ,Uzduzno ubrzanje” zna¢i komponenta vektorskog ubrzanja tocke na vozilu u smjeru x. Uzduzno ubrzanje je
pozitivno u smjeru kretanja vozila prema naprijed.

2.18 ,Maksimalna lateralna delta-V” znaci najveca vrijednost kumulativne promjene brzine vozila, kako ju je zabiljezio
EDR, uzduZ boéne osi.

2.19 ,Maksimalna longitudinalna delta-V” znaci najveca vrijednost kumulativne promjene brzine vozila, kako ju je
zabiljezio EDR, po uzduznoj osi.

2.20 ,Maksimalna rezultantna delta-V” znaci vremenski korelirana najveca vrijednost kumulativne promjene brzine,
kako ju je zabiljezio EDR, dobivena zbrajanjem vektora uzduzne i bo¢ne osi.
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221 ,Sudar s vise dogadaja” znaci najmanje dva dogadaja, pri ¢emu izmedu prvog i zadnjeg nije proslo vise od pet
sekundi.
2.22 ,Postojana memorija” zna¢i memorija koja je rezervirana za polutrajno ¢uvanje snimljenih podataka EDR-a.

Podaci snimljeni u nepostojanu memoriju ¢uvaju se i nakon gubitka napajanja i moze ih se procitati alatima i
metodama za pristup podacima EDR-a.

2.23 ,Normalno ubrzanje” zna¢i komponenta vektorskog ubrzanja tocke na vozilu u smjeru z. Normalno ubrzanje je
pozitivno ako je u smjeru prema dolje.

2.24 ,Klasifikacija veli¢ine osoba u vozilu” znadi, za putnika na prednjem sjedalu, klasifikacija da je odrasla osoba a ne
dijete, a za vozaca klasifikacija da nije malog rasta kako je navedeno u formatu podataka.

2.25 ,Funkcionalan” znac¢i da je sustav ili senzor u trenutku dogadaja aktivan ili ga voza¢ moze aktivirati/deaktivirati.

2.26 ,Status deaktiviranosti zracnog jastuka za putnika” znaci status zracnog jastuka za putnika (iskljucen ili nije
iskljucen).

2.27 ,Zateza¢” znaci uredaj kojeg aktivira sustav vozila za detekciju sudara i odrZzava zategnutost sigurnosnog pojasa.

2.28 ,Snimanje” znali proces spremanja EDR-ovih pocetno prikupljenih podataka u postojanu memoriju radi

naknadnog ocitanja.

2.29 LStatus sigurnosnog pojasa” znaci povratna informacija iz sigurnosnog sustava vozila da je osoba vezana ili nije
vezana sigurnosnim pojasom.

2.30 ,Status prekidaca za pracenje poloZaja sjedala, krajnji prednji poloZaj” znaci stanje ugradenog prekidaca na
temelju kojeg se odreduje je li sjedalo pomaknuto u krajnji prednji polozaj.

2.31 ,Radna ko¢nica, pritisnuta i otpustena” zna¢i status naprave koja je ugradena ili povezana s papucicom kocnice
radi odredivanja je li papucica bila pritisnuta. Ta naprava moze ukljudivati prekida¢ povezan s papucicom
kocnice ili nekom drugom komandom radne ko¢nice kojom upravlja vozac.

2.32 ,Boc¢ni zraéni jastuk” znaci svaka naprava na napuhavanja za zadrzavanje putnika ili vozaca ugradena u sjedalo ili
bo¢nu strukturu u unutrasnjosti vozila i konstruirana za aktivaciju u slu¢aju bo¢nog sudara radi ublazavanja
ozljeda osoba u vozilu i/ili njihova izlijetanja iz vozila.

Napomena: Bo¢ni zra¢ni jastuci mogu se aktivirati i u drugim vrstama sudara kako odredi proizvodac vozila.

2.33 ,Bo¢na zavjesa/valjkasti zra¢ni jastuk” znaci svaka naprava na napuhavanje za zadrzavanje putnika ili vozaca
ugradena u bo¢nu strukturu u unutra$njosti vozila i konstruirana za aktivaciju u slucaju bo¢nog sudara ili
prevrtanja radi ublazavanja ozljeda osoba u vozilu ifili njihova izlijetanja iz vozila.

Napomena: Bocne zavjese[valjkasti zra¢ni jastuci mogu se aktivirati i u drugim vrstama sudara kako odredi
proizvodac vozila.

2.34 ,Brzina vozila prema pokazivaéu u vozilu” znadi brzina vozila koju pokazuje podsustav koji je odredio
proizvodac konstruiran za prikazivanje brzine kretanja vozila po tlu tijekom rada vozila.

2.35 ,Kontrola stabilnosti” znaci svaka naprava koja u skladu s nacionalnim propisima o elektronickim sustavima za
nadzor stabilnosti.

2.36 ,Pomak upravljaca” znaci kutni pomak volana izmjeren od srednjeg poloZaja u voznji ravno naprijed (poloZaj
koji odgovara prosje¢nom nultom zaokretanju para kotaca kojima se upravlja po smjeru).
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2.37 JVrijeme od dogadaja 1 do dogadaja 2” znaci vrijeme koje je proteklo od nultog trenutka prvog dogadaja do
nultog trenutka drugog dogadaja u sudaru s vise dogadaja.

2.38 JVrijeme, maksimalna delta-V, lateralno” znadi vrijeme od nultog trenutka sudara do tocke maksimalne
vrijednosti kumulativne promjene brzine, kako ga je zabiljezio EDR, uzduz boéne osi.

2.39 ,Vrijeme, maksimalna longitudinalna delta-V” zna¢i vrijeme od nultog trenutka sudara do tocke maksimalne
vrijednosti kumulativne promjene brzine, kako ga je zabiljezio EDR, po uzduznoj osi.

2.40 ,Vrijeme, maksimalna rezultantna delta-V” znaci vrijeme od nultog trenutka sudara do tocke na kojoj je
zabiljezena maksimalna rezultantna delta-V, kako ga je zabiljezio EDR.

2.41 JVrijeme ukljuivanja zatezaca” znadi (za vozacko i suvozacko sjedalo) vrijeme koje je proteklo od nultog
trenutka sudara do naredbe za uklju¢ivanje sustava za zatezanje sigurnosnog pojasa.

2.42 JVrijeme uklju¢ivanja bo¢nog zra¢nog jastuka/zavjese” znadi (za vozacko i suvozacko mjesto) vrijeme koje je
proteklo od nultog trenutka sudara do naredbe za ukljucivanje bo¢nog zracnog jastuka ili bocne zavjese|
valjkastog zracnog jastuka.

2.43 ,Vrijeme do prve faze” znaci vrijeme koje je proteklo od nultog trenutka do trenutka kad je izdana naredba za
aktiviranje prve faze prednjeg zra¢nog jastuka.

2.44 ,Vrijeme do n-te faze” znaci (za vozacko i suvozacko mjesto) vrijeme koje je proteklo od nultog trenutka sudara
do naredbe za aktiviranje n-te faze prednjeg zra¢nog jastuka.

2.45 ,Nulti trenutak” je referentno vrijeme za vremenske oznake dogadaja koje biljezi EDR.

2.46 »Aktivacijski prag” znaci da su za odgovarajudi parametar ispunjeni uvjeti za biljezenje EDR dogadaja.

2.47 ,Kut bo¢nog nagiba vozila” znaci kut izmedu osi y vozila i ravnine tla kako ga je odredio sustav senzora.

2.48 ,Tip vozila s obzirom na uredaj za snimanje podataka o dogadaju” znaci vozila koja se ne razlikuju u bitnim

aspektima kao $to su:
(a) trgovacko ime ili marka proizvodaca;

(b) karakteristike vozila koje znatno utje¢u na radni u¢inak EDR-a; ni dodavanje novih aktivatora ili novih
podataka (elemenata) ni izmjene njihova formata ne smatraju se ,znatnim utjecajem na radni u¢inak EDR-a”;

(c) glavne karakteristike i konstrukcija EDR-a;

2.49 ,Nepostojana memorija” zna¢i medumemorija namijenjena za privremeno zadrzavanje EDR-ovih pocetno
prikupljenih podataka. Ta memorija ne moze polutrajno zadrzati podatke. Podaci u nepostojanoj memoriji
kontinuirano se zamjenjuju novim podacima te se ne ¢uvaju u slu¢aju prekida napajanja strujom niti ih se moze
ocitati alatom za pristup podacima.

2.50 ~Sekundarni sigurnosni sustav za zastitu nezasticenih sudionika u prometu” znaci aktivni sustav izvan putnickog
prostora konstruiran radi ublazavanja ozljeda nezasti¢enih sudionika u prometu u slu¢aju sudara.

2.51 ,Smjer x” znaci u smjeru x-osi vozila, koja je paralelna s uzduznom sredi$njom osi vozila. Smjer x je pozitivan u
smjeru kretanja vozila prema naprijed.

2.52 ,Smjer y” zna¢i u smjeru y-osi vozila, koja je okomita na njegovu x-os i u istoj horizontalnoj razini kao i ta os.
Smjer y je pozitivan slijeva nadesno, iz perspektive vozaca kad sjedi u vozilu okrenut u smjeru kretanja vozila
koje se krece prema naprijed.
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2.53 LSmjer z” zna¢i u smjeru z-osi vozila, koja je okomita na x i y osi vozila. Smjer z je pozitivan ako se vozilo krece
prema dolje.

2.54 ,Brzina bo¢nog prevrtanja vozila” znaci brzina promjene kuta vozila oko njegove osi x, kako je registrira sustav
senzora.

2.55 ,Brzina bo¢nog skretanja vozila” znaci brzina promjene kuta vozila oko njegove osi z, kako je registrira sustay
senzora.

3. ZAHTJEV ZA HOMOLOGACIJU

3.1 Zahtjev za homologaciju tipa vozila s obzirom na njegov EDR proizvodac vozila ili njegov ovlasteni zastupnik

podnosi homologacijskom tijelu ugovorne stranke u skladu s odredbama Popisa 3. Sporazuma iz 1958.

3.2 Zahtjev mora biti popracen sljede¢om dokumentacijom (u Prilogu 2. je predlozak opisnog dokumenta iznesen):

3.2.1 opis tipa vozila s obzirom na elemente navedene u stavku 5. u nastavku, posebno u vezi smjestaja EDR-a u
vozilu, parametara za aktivaciju, kapaciteta za pohranu i otpornosti na velike sile usporenja i mehanicka
naprezanja u slucaju jakog udara;

3.2.2 podatkovni elementi i njihov format u EDR-u;

3.2.3 upute za ocitavanje podataka iz EDR-a.

3.3 Homologacijskom tijelu ili njegovoj imenovanoj tehnickoj sluzbi odgovornoj za provodenje homologacijskih
ispitivanja dostavlja se vozilo reprezentativno za tip vozila koji se homologira.

4. HOMOLOGACTJA

4.1 Ako tip vozila dostavljenog za homologaciju na temelju ovog Pravilnika ispunjava zahtjeve iz stavka 5. ovog
Pravilnika, dodjeljuje mu se homologacija tipa.

4.2 Svakom se homologiranom tipu dodjeljuje homologacijski broj; Prve dvije znamenke (trenutacno 00, za izvornu
verziju Pravilnika) oznac¢avaju niz izmjena koji obuhvaca najnovije bitne tehni¢ke izmjene Pravilnika u trenutku
izdavanja homologacije. Ista ugovorna stranka ne smije dodijeliti isti broj drugom tipu vozila.

43 Obavijest o dodjeljivanju, povlacenju, prosirenju ili odbijanju homologacije ili trajno obustavljenoj proizvodnji
tipa vozila homologiranog na temelju ovog Pravilnika dostavlja se ugovornim strankama Sporazuma koje
primjenjuju ovaj Pravilnik putem obrasca u skladu s predloskom iz Priloga 1. ovom Pravilniku i dokumentacije
koju podnositelj prilaze u formatu ne veem od A4 (210 x 297 mm) i u odgovarajuem mjerilu ili u
elektronickom formatu.

4.4 Na svako se vozilo koje je sukladno s tipom vozila homologiranim na temelju ovog Pravilnika pri¢vrs¢uje, na
vidljivom i lako dostupnom mjestu nazna¢enom na homologacijskom obrascu, medunarodna homologacijska
oznaka u skladu s primjerom iz Priloga 3. koja se sastoji od:
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4.4.1 kruZznice oko slova ,E” iza kojeg slijedi:
(a) razlikovni broj drzave koja je dodijelila homologaciju; () i

(b) desno od kruznice propisane u ovom stavku, broja ovog Pravilnika iza kojeg slijede slovo ,R”, crtica i
homologacijski broj;

ili

4.4.2 ovala oko slova ,UI” iza kojeg slijedi jedinstveni identifikator.
4.5 Homologacijska oznaka mora biti lako ¢itljiva i neizbrisiva.
4.6 Prije dodjele homologacije homologacijsko tijelo provjerava da postoje zadovoljavajuca rjeSenja za djelotvornu

provjeru sukladnosti proizvodnje.

5. ZAHTJEVI

Zahtjevi za vozila na koja je ugraden EDR obuhvacaju podatkovne elemente, format podataka, pocetno
prikupljanje podataka te radni ucinak i sposobnost ocuvanja podataka u ispitivanju sudarom.

5.1 Podatkovni elementi

5.1.1 Svako vozilo u koje je ugraden EDR mora biljeZiti podatkovne elemente za koje je navedeno da su obavezni i one
koji se zahtijevaju prema specificiranim minimalnim uvjetima tijekom intervalajvremena i s ucestalo$éu
uzorkovanja kako je navedeno u Prilogu 4. tablici 1.

5.2 Format podataka

521 Svaki zabiljeZeni podatkovni element mora biti unutar raspona, to¢nosti i razlucivosti koji su navedeni u
Prilogu 4. tablici 1.

5.2.2 Podaci o ubrzanju s vremenskom komponentom i format: podaci o uzduznom, bo¢nom i normalnom ubrzanju
s vremenskom komponentom, ovisno koje je od ta tri ubrzanja relevantno, filtriraju se tijekom faze biljezenja ili
tijekom faze preuzimanja, kako bi ukljucivali:

5.2.2.1 vremenski korak (TS), koji je inverzan ucestalosti uzorkovanja podataka o ubrzanju i koji se mjeri u
milisekundama.

5.2.2.2  broj prve tocke (NFP), cijeli broj koji umnozen s TS-om daje vrijeme u odnosu na nulti trenutak prve podatkovne
tocke za ubrzanje.

5.2.2.3  broj posljednje tocke (NLP), cijeli broj koji umnozen s TS-om daje vrijeme u odnosu na nulti trenutak posljednje
podatkovne tocke za ubrzanje; i

5.2.2.4  vrijednosti ubrzanja NLP-NFP + 1 u slijedu, koje po¢inju s ubrzanjem u vremenu NFP * TS, pri ¢emu se nastavlja
uzorkovanje ubrzanja u vremenskim koracima do trenutka kada se dostigne NLP * TS.

53 Pocetno prikupljanje podataka

EDR biljezi pocetno prikupljene podatke u vozilu i ti podaci ostaju u vozilu podlozno odredbama iz
stavka 5.3.4., barem dok ih se ne preuzme u skladu s nacionalnim ili regionalnim zakonodavstvom ili dok ih se
ne prebriSe u skladu sa stavkom 5.3.4.

Postojana medumemorija EDR-a mora mo¢i ¢uvati podatke koji se odnose na najmanje dva razlicita dogadaja.

(* Razlikovni brojevi ugovornih stranaka Sporazuma iz 1958. navedeni su u Prilogu 3. Konsolidiranoj rezoluciji o konstrukciji vozila (R.
E.3), dokument ECE/TRANS/WP.29/78 Rev.6 - www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29resolutions.html


www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29resolutions.html
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EDR pocetno prikuplja i biljezi podatkovne elemente za svaki dogadaj, kako je navedeno u stavku 5.1., u skladu s
uvjetima i okolnostima u nastavku.

5.3.1 Uvjeti za aktivaciju snimanja podataka

EDR snima dogadaj ako se dostigne ili prekoraci jedan od sljede¢ih pragova:
5.3.1.1 promjena longitudinalne brzine vozila ve¢a od 8 km/h u intervalu koji nije dulji od 150 ms;
5.3.1.2  promjena lateralne brzine vozila veca od 8 km/h u intervalu koji nije dulji od 150 ms;
5.3.1.3  aktivacija nepovratnog sustava za zadrZavanje putnika ili vozaca;
5.3.1.4  aktivacija sekundarnog sigurnosnog sustava za zastitu nezasticenih sudionika u prometu;
Ako u vozilu nije ugraden sekundarni sigurnosni sustav za zastitu nezastiCenih sudionika u prometu (VRU), ovim

se dokumentom ne zahtijeva ni biljeZenje podataka ni ugradnja takvih sustava. Medutim, ako je u vozilo ugraden
takav sustav, obvezno je snimati podatke o dogadaju nakon aktiviranja tog sustava.

5.3.2 Uvjeti za aktivaciju zaklju¢avanja podataka
U sljede¢im okolnostima memorija za dogadaj se zaklju¢ava kako bi se sprijecilo svako eventualno prebrisavanje
podataka uzrokovano naknadnim dogadajem:

5.3.2.1  usvim slucajevima kad se aktivirao nepovratni sustav za zadrzavanje putnika ili vozaca.

5.3.2.2  u sluaju ¢eonog sudara, ako u vozilo nije ugraden nepovratni sustav za zadrzavanje putnika ili vozaca pri
¢eonom sudaru, kad promjena brzine vozila u smjeru osi x prelazi 25 km/h u intervalu od 150 ms ili manje.

5.3.2.3  usludaju aktivacije sekundarnog sigurnosnog sustava za zastitu nezasticenih sudionika u prometu.

5.3.3 Uvjeti za odredivanje nultog trenutka

Nulti trenutak se odreduje u trenutku kad se prvi put dogodi bilo $to od sljedeleg:

5.3.3.1  zasustave zra¢nih jastuka koji funkcioniraju s ,budenjem”, trenutak kad se aktivira algoritam za kontrolu sustava
za zadrzavanje putnika ili vozaca; ili

5.3.3.2  zaalgoritme koji rade kontinuirano,

5.3.3.2.1 prva tocka u intervalu kad se dostigne kumulativna longitudinalna delta-V od vise od 0,8 km/h u vremenskom
razdoblju od 20 ms; ili

5.3.3.2.2 za vozila koja biljeze ,lateralnu delta V" prva tocka u intervalu kad se dostigne kumulativna lateralna delta-V od
vise od 0,8 km/h u vremenskom razdoblju od 5 ms; ili

5.3.3.3  u slucaju aktivacije nepovratnog aktivnog zadrzavanja ili aktivacijesekundarnog sigurnosnog sustava za zastitu
nezasticenih sudionika u prometu.

5.3.4 Prebrisivanje

5.3.4.1  Ako u postojanoj medumemoriji EDR-a nema prostora u kojem nema podataka o proslom dogadaju, snimljeni
se podaci, podlozno odredbama stavka 5.3.2., prebrisuju podacima novog dogadaja na temelju nacela ,prvi
snimljeni dogadaj prvi se brise”, ili neke druge strategije koju odabere proizvodac i o njoj obavijesti relevantna
tijela ugovornih stranaka.
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5.3.4.2  Nadalje, ako u postojanoj medumemoriji EDR-a nema prostora u kojem nema podataka o proslom dogadaju,
podaci dobiveni zbog aktivacije nepovratnog sustava za zadrZavanje putnika ili sekundarnog sigurnosnog
sustava za zastitu nezastiCenih sudionika u prometu iz stavka 5.3.2. uvijek prebrisuju sve druge podatke koji
nisu zaklju¢ani u skladu sa stavkom 5.3.2.

5.3.5 Prekid napajanja

Podaci snimljeni u postojanu memoriju ostaju prisutni nakon gubitka napajanja.
5.4 Radni ucinak i sposobnost o¢uvanja podataka u ispitivanju sudarom

5.4.1 Svako vozilo koje podlijeze zahtjevima nacionalnog ili regionalnog zakonodavstva u vezi s ispitivanjima ¢eonim
sudarima, mora ispunjavati specifikacije iz stavka 5.4.3.

5.4.2 Svako vozilo koje podlijeZe zahtjevima nacionalnog ili regionalnog zakonodavstva u vezi s ispitivanjima bo¢nim
sudarima, ispunjavati specifikacije iz stavka 5.4.3.

5.4.3 Podatkovni elementi iz stavka 5.1. biljeze se u formatu koji je propisan stavkom 5.2., moraju biti na raspolaganju
nakon zavrietka ispitivanja sudarom i uz svaki potpuno snimljeni podatkovni element nakon ispitivanja mora
stajati ,da”. Elementi koji ne rade normalno u ispitivanjima sudarom (npr. oni koji su povezani s radom motora,
kocenjem itd.) ne moraju ispunjavati uvjete to¢nosti i razlu¢ivosti u tim ispitivanjima.

Podatke mora biti moguce ocitati ¢ak i nakon sudara ¢ija je jakost odredena pravilnicima UN-a br. 94, 95 ili 137.

5.5 Ne smije biti mogude iskljuciti uredaj za snimanje podataka o dogadaju.
6. PREINAKE TIPA VOZILA I PROSIRENJE HOMOLOGACIJE
6.1 Homologacijsko tijelo koje je homologiralo tip vozila, kako je definiran u stavku 2.x. ovog Pravilnika, mora se

obavijestiti o svakoj preinaci tog tipa vozila. Homologacijsko tijelo tada moze:

6.1.1 smatrati da ucinjene preinake nemaju znatan Stetan u¢inak na uvjete pod kojima je homologacija dodijeljena pa
dodijeliti prosirenje homologacije;

6.1.2 smatrati da ucinjene preinake imaju ucinak na uvjete pod kojima je homologacija dodijeljena pa zahtijevati
dodatna ispitivanja ili dodatne provjere prije dodjeljivanja prosirenja homologacije.

6.2 Ugovorne stranke Sporazuma koje primjenjuju ovaj Pravilnik obavjes¢uju se o potvrdivanju ili odbijanju, uz
navodenje preinaka, putem postupka navedenog u stavku 4.3.

6.3 Homologacijsko tijelo duzno je o prosirenju obavijestiti ostale ugovorne stranke izjavom u skladu s predloskom
iz Priloga 1. ovom Pravilniku. Homologacijsko tijelo dodjeljuje serijski broj tom prosirenju, koji se naziva broj
prosirenja.

7. SUKLADNOST PROIZVODNJE

7.1 Postupci za provjeru sukladnosti proizvodnje moraju biti u skladu s opéim odredbama iz ¢lanka 2. i Popisa 1.

Sporazuma (E/[ECE/TRANS/505/Rev.3) i ispunjavati sljedeée zahtjeve:

7.2 vozilo homologirano na temelju ovog Pravilnika mora biti proizvedeno tako da bude sukladno s homologiranim
tipom, to se postiZe ispunjavanjem zahtjeva iz stavka 5.;

7.3 homologacijsko tijelo koje je dodijelilo homologaciju moZe u bilo kojem trenutku provjeriti metode za provjeru
sukladnosti proizvodnje koje se primjenjuju u svakom proizvodnom pogonu. Te se provjere obi¢no provode
jednom u dvije godine.
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8. SANKCIJE ZA NESUKLADNOST PROIZVODNJE

8.1 Homologacija dodijeljena tipu vozila na temelju ovog Pravilnika moze se povuéi ako nisu ispunjeni zahtjevi
utvrdeni u stavku 7.

8.2 Ako ugovorna stranka povuce homologaciju koju je prethodno dodijelila, duzna je o tome odmah obavijestiti
ostale ugovorne stranke koje primjenjuju ovaj Pravilnik izjavom u skladu s predloskom iz Priloga 1. ovom
Pravilniku.

9. TRAJNO OBUSTAVLJENA PROIZVODNJA

Ako nositelj homologacije potpuno obustavi proizvodnju tipa vozila homologiranog na temelju ovog Pravilnika,
duZzan je o tome obavijestiti homologacijsko tijelo koje je dodijelilo homologaciju, koje je onda duzno o tome
odmah obavijestiti druge ugovorne stranke Sporazuma koje primjenjuju ovaj Pravilnik izjavom u skladu s
predloskom iz Priloga 1. ovom Pravilniku.

10. IMENA I ADRESE TEHNICKIH SLUZBI ODGOVORNIH ZA PROVODENJE HOMOLOGACIJSKIH ISPITIVANJA TE IMENA 1
ADRESE HOMOLOGACIJSKIH TIJELA

Ugovorne stranke Sporazuma koje primjenjuju ovaj Pravilnik prijavljuju Tajnistvu Ujedinjenih naroda (*) imena i
adrese tehnickih sluzbi odgovornih za provodenje homologacijskih ispitivanja te homologacijskih tijela koja
dodjeljuju homologacije i kojima treba dostaviti obrasce za potvrdu dodjeljivanja, prosirenja, odbijanja ili
povlacenja homologacije.

() Putem internetske platforme (,/343 Application”) koju pruza UNECE za razmjenu takvih informacija: https:|//www.unece.org/trans|
main/wp29/datasharing.html


https://www.unece.org/trans/main/wp29/datasharing.html
https://www.unece.org/trans/main/wp29/datasharing.html
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PRILOG 1.
Izjava
(najvedi format: A4 (210 x 297 mm))
koju je izdalo:  (ime tijela)

o(): dodjeli homologacije
prosirenju homologacije
odbijanju homologacije
povlacenju homologacije

trajno obustavljenoj proizvodnji

tipa vozila s obzirom na njegov uredaj za snimanje podataka o dogadaju (EDR) na temelju Pravilnika UN-a br. 160
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. Ovoj je izjavi prilozen popis dokumenata pohranjenih kod homologacijskog tijela koje je dodijelilo homologaciju.

(") Razlikovni broj drzave koja je dodijelila/prosirila/odbila/povukla homologaciju (vidjeti odredbe o homologaciji u Pravilniku).
() Prekriziti suvisno.
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PRILOG 2.

Opisni dokument za homologaciju tipa vozila s obzirom na njegov uredaj za snimanje podataka o
dogadaju (EDR)

Potrebno je ubaciti popis sadrzaja
Svi crtezi moraju biti u prikladnom mjerilu na formatu A4 ili u mapi tog formata i moraju biti dovoljno detaljni.

Fotografije, ako ih ima, moraju biti dovoljno detaljne.

Opcenito

1. Trgovacko ime ili marka vOzila: .........ooi i
2. TP VOZIA e
3. Podaci za identifikaciju tipa, ako su oznaceni na vozilt: ... ..o
4. MJESEO OZNAKE: ...ttt e
5. Mjesto i nacin postavljanja homologacijske 0znake: ............c..oiiiiiiiiiii
6. Kategorija VOZIIa:. .. ...t
7. Imeiadresa Proizvodada: ... ...oo.uiii i
8. Adrese proizvodnih POGONA: . ... ... ittt e
9.  Fotografije ifili crtezi reprezentativiog VOZIIa: .........oiuiitiit it
10. EDR

10.1 Marka (trgovacko ime proizvodaca): ... ...oo.einuiit it
10.2 Tip i OPEi trgovacki OPIS (OPISI):. v nvenettt ettt et et et ettt ettt e e e et
10.3 Crtezi ili fotografije koji pokazuju lokaciju i nacin pri¢vrs¢ivanja EDR-a u vozilu: ...,
10.4 Opis parametra za aKEIVACHU . ..o oue ettt e et e

10.5 Opis svih drugih relevantnih parametara (kapacitet pohrane, otpornost na velike sile usporenja i mehanicka
naprezanja u slu€aju jakog udara itd.): ..o

10.6 Podatkovni elementi i njihov format u EDR-u:

Podatkovni Interval snimanja/ Ucestalost Najmanji raspon To¢nost Razlucivost
element vrijeme (u odnosu uzorkovanja
na nulti trenutak) | podataka (uzoraka
po sekundi)

10.7 Upute za ocitavanje podataka iz EDR-a...........oiuiutiiiti e
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PRILOG 3.
Izgled homologacijskih oznaka

(vidjeti stavke od 4.4. do 4.4.2. ovog Pravilnika)

160R - 00185 _{ s

a = 8§ mm (najmanje)

Ova homologacijska oznaka pri¢vr§éena na vozilo oznacava da je taj tip vozila homologiran s obzirom na EDR u
Njemackoj (E 1) na temelju pravilnika UN-a br. 160. Prve dvije znamenke homologacijskog broja oznacavaju da je

homologacija dodijeljena u skladu sa zahtjevima iz Pravilnika UN br. 160 u izvornoj verziji.

UI) 270650 =

<

b

a
a8 mm

Ovaj identifikator oznacava da je taj tip homologiran i da se relevantnim informacijama o toj homologaciji moZe pristupiti
u sigurnoj UN-ovoj internetskoj bazi podataka na temelju jedinstvenog identifikatora 270650. Na homologacijskoj se

oznaci mogu izostaviti sve pocetne nule jedinstvenog identifikatora.
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PRILOG 4.
Podatkovni elementi i format ()
Tablica 1.
UCestalost
Int:ervall uzorko- .
Podatkovni Uvjet s Tnan}a/z vanja Najmanji . s Ui Dc.)gal(.iajl.
clement primjene () vrijeme (%) (u | podataka raspon Tocnost (}) | Razlucivost smmA]em
odnosu na nulti za (%)
(uzoraka po
trenutak) sekundi)
Longitudinalna | Obvezno-ne | 0do250ms | 100 -100km/h | £10 % 1 km/h Sudar u
delta-V zahtijevaseako | ili 0 do kraja do ravnini
je vremena +100 km/h.
longitudinalno | dogadaja plus
ubrzanje 30 ms, to
snimljeno god je od to
ucestalo$¢u od | dvoje krace.
2500 Hz u
dovoljnom
rasponu i
razlucivosti
kako bi se
delta-v
izracunala sa
zahtijevanom
tocnoscu
Maksimalni Obvezno—ne | 0do 300 ms | nije -100km/h | £10% 1 km/h Sudar u
delta-V, zahtijevaseako | ili 0 dokraja | primjen- | do ravnini
longitudinalno | je vremena jivo +100 km/h.
longitudinalno | dogadaja plus
ubrzanje 30 ms, $to
snimljeno god je od to
ulestalo$¢éu od | dvoje krace.
> 500 Hz
Vrijeme, Obvezno-ne | 0do 300 ms | nije 0do300ms | 3 ms 2,5 ms Sudar u
maksimalna zahtijevaseako | ili 0 do kraja | primjen- | ili O do kraja ravnini
longitudinalna | je vremena jivo vremena
delta-V longitudinalno | dogadaja plus dogadaja
ubrzanje 30 ms, $to plus 30 ms,
snimljeno god je od to §togod je od
ucestalo$¢u od | dvoje krace. to dvoje
> 500 Hz krae.
Brzina vozila Obvezno -5,0do 0 2 0 km/h do +1 km/h 1 km/h Sudar u
prema sekundi 250 km/h ravnini
pokazivacu u VRU
vozilu Prevrtanje
dovod gorivau | Obvezno -5,0do 0 2 od 0 do 5% 1% Sudar u
motor, % od sekundi 100 % ravnini
maksimalnog (ili Prevrtanje
papucica gasa, % VRU
punog gasa)
Radna ko¢nica, | Obvezno -5,0do 0 2 ukljuceno ili | nije uklju¢eno | Sudar u
ukljucena/ sekundi isklju¢eno primjen- | ili ravnini
isklju¢ena jivo isklju¢eno | VRU
Prevrtanje
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I Ucestalost
nterval
o uzorko- ..
Podatkovni Uvjet Sman a/z vanja Najmanji . 3 g D(?galfia]l'
clement primjene () vrijeme (%) (u | podataka raspon Tocnost () | Razlucivost snlmAJem
odnosu na nulti za (%)
trenutak) (uzorak'a po
sekundi)
Ciklus paljenja, | Obvezno -1,0 sekundi | nije 0do 60000 | +1 ciklus | 1 ciklus Sudar u
sudar primjen- ravnini
jivo VRU
Prevrtanje
Ciklus paljenja, | Obvezno U trenutku nije 0do 60000 | %1 ciklus | 1 ciklus Sudar u
preuzimanje preuzi- primjen- ravnini
manja (°) jivo VRU
Prevrtanje
Status Obvezno -1,0 sekundi | nije Vezan, nije | nije Vezan, nije | Sudar u
sigurnosnog primjen- vezan primjen- vezan ravnini
pojasa, vozaceva jivo jivo Prevrtanje
Lampica Obvezno -1,0 sekundi | nije uklju¢eno ili | nije uklju¢eno | Sudar u
zra¢nog primjen- | iskljuceno primjen- | ili ravnini
jastuka (%) jivo jivo isklju¢eno | Prevrtanje
Vrijeme Obvezno Dogadaj nije 0do250ms | +2ms 1 ms Sudar u
ukljucivanja za primjen- ravnini
prednji zra¢ni jivo
jastuk, u slucaju
jednostupanjs-
kog zra¢nog
jastuka, ili
vrijeme do
ukljucivanja
prve faze, u
slucaju
viSestupanjskog
zraénog jastuka,
za vozaca.
Vrijeme Obvezno Dogadaj nije 0do250ms | £2 ms 1 ms Sudar u
ukljucivanja za primjen- ravnini
prednji zra¢ni jivo
jastuk, u slucaju
jednostupanjs-
kog zra¢nog
jastuka, ili
vrijeme do
ukljucivanja
prve faze, u
slucaju
viSestupanjskog
zraénog jastuka,
za suvozaca.
Sudar s vise Ako je Dogadaj nije 1 ili vise nije 1 ili vise Sudar u
dogadaja, broj snimljeno () primjen- primjen- ravnini
dogadaja jivo jivo VRU
Prevrtanje
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I Ucestalost
m.:erval' uzorko- ..

Podatkovni Uvjet Sman a/z vanja Najmanji . 3 g D(?galfia]l'

clement primjene () vrijeme (%) (u | podataka raspon Tocnost () | Razlucivost snlmAJem

odnosu na nulti za (%)
(uzoraka po
trenutak) sekundi)

Vrijeme od Obvezno Koliko je nije 0do 5,0 0,1 0,1 Sudar u

dogadaja 1 do potrebno primjen- | sekundi sekundi sekundi ravnini

dogadaja 2 jivo Prevrtanje

Cijela datoteka | Obvezno Nakon drugih | nije Daili Ne nije DailiNe | Sudaru

snimljena (da, podataka primjen- primjen- ravnini

ne) jivo jivo VRU
Prevrtanje
Bocno ubrzanje | Ako je 0do250ms | 500 -50 do +-10% | 1g Sudar u
(nakon sudara) | snimljeno ili 0 do kraja +50 ¢ ravnini
vremena Prevrtanje
dogadaja plus
30 ms, Sto
god je od to
dvoje krace.

Uzduzno Ako je 0do250ms | 500 -50do +-10% | 1g Sudar u

ubrzanje (nakon | snimljeno ili 0 do kraja +50 ¢ ravnini

sudara) vremena
dogadaja plus
30 ms, Sto
god je od to
dvoje krace.

Normalno Ako je -1,0do 5,0 10 Hz -5gdo+5g | £10% 05¢g Prevrtanje

ubrzanje (nakon | snimljeno sekundi (%)

sudara)

Lateralna delta-V | Obvezno-ne | 0do250ms | 100 -100km/h | £10 % 1 km/h. Sudar u
zahtijevaseako | ili 0 do kraja do ravnini
je lateralno vremena +100 km/h.
ubrzanje dogadaja plus
snimljeno 30 ms, $to
ulestalos¢u od | god je od to
>500Hziu dvoje krace.
dovoljnom
rasponu i
razlucivosti
kako bi se
delta-v
izraCunala sa
zahtijevanom
tocnoscu

Maksimalna Obvezno-ne | 0do 300 ms | nije -100km/h | £+10 % 1 km/h. Sudar u

lateralna delta-V | zahtijevaseako | ili 0 do kraja | primjen- | do ravnini
je lateralno vremena jivo +100 km/h.
ubrzanje dogadaja plus
snimljeno 30 ms, $to
ucestalo$¢u od | god je od to
> 500 Hz dvoje krace.




suvozaceva

21.6.2021. Sluzbeni list Europske unije L 221/31
I Ucestalost
m.:erval' uzorko- ..
Podatkovni Uvjet smmary a/z vanja Najmanyji . 3 g Dqgalfiajl'
clement primjene () vrijeme (%) (u | podataka raspon Tocnost () | Razlucivost snlmAJem
odnosu na nulti za (%)
(uzoraka po
trenutak) sekundi)
Vrijeme, Obvezno—ne | 0do 300 ms | nije 0do300ms | +3 ms 2,5 ms Sudar u
maksimalna zahtijevaseako | ili O do kraja | primjen- | ili 0 do kraja ravnini
lateralna delta-V | je lateralno vremena jivo vremena
ubrzanje dogadaja plus dogadaja
snimljeno 30 ms, $to plus 30 ms,
ucestalo$¢u od | god je od to §togodjeod
> 500 Hz dvoje krace. to dvoje
krace.
Vrijeme do Obvezno-ne | 0do 300 ms | nije 0do300ms | 3 ms 2,5 ms Sudar u
maksimalne zahtijevaseako | ili 0 do kraja | primjen- | ili 0 do kraja ravnini
rezultantne je relevantno vremena jivo vremena
delta-V. ubrzanje dogadaja plus dogadaja
snimljeno 30 ms, to plus 30 ms,
ucestalos¢u od | god je od to §togodjeod
> 500 Hz dvoje krace. to dvoje
krale.
Broj okretaja Obvezno -5,0do 0 2 0do 10000 | £100 100 o/min | Sudar u
motora sekundi o/min ofmin (’) ravnini
Prevrtanje
Kut bo¢nog Ako je -1,0do 5,0 10 -1080 +10 % 10 Prevrtanje
nagiba vozila snimljeno sekundi (%) stupnjeva stupnjeva
do +1 080
stupnjeva
Aktivnost ABS-a | Obvezno -5,0do 0 2 Neispravan, | nije Neispra- Sudar u
sekundi aktivan, primjen- van, ravnini
interve- jivo aktivan, VRU
nirao (') interve- Prevrtanje
nirao (")
Kontrola Obvezno -5,0do 0 2 Neispravan, | nije Neispra- Sudar u
stabilnosti sekundi ukljucen, primjen- | van, ravnini
iskljucen, jivo uklju¢en, | VRU
interve- isklju¢en, | Prevrtanje
nirao (') interve-
nirao (')
Pomak Obvezno -5,0do 0 2 -250 5% 1% Sudar u
upravljaca sekundi stupnjeva u ravnini
smjeru Prevrtanje
kazaljke na VRU
satu do 250
stupnjeva
protiv
kazaljke na
satu
Status Obvezno -1,0 sekundi | nije Vezan, nije | nije Vezan, nije | Sudar u
sigurnosnog primjen- vezan primjen- vezan ravnini
pojasa, jivo jivo Prevrtanje




putnika.
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I Ucestalost
nterval
o uzorko- .
Podatkovni Uvjet smmary a/z vanja Najmanyji . 3 g Dqgalfiajl'
clement primjene () vrijeme (%) (u | podataka raspon Tocnost () | Razlucivost snlmA jeni
odnosu na nulti za (%)
trenutak) (uzorak'a po
sekundi)
Status Obvezno -1,0 sekundi | nije iskljucenili | nije isklju¢en | Sudaru
iskljucenosti primjen- | nije primjen- | ili nije ravnini
zraénog jastuka jivo isklju¢en jivo isklju¢en | Prevrtanje
za putnika
Vrijeme Obveznoakoje | Dogadaj nije 0do250ms | £2 ms 1 ms Sudar u
ukljucivanja za | ugraden primjen- ravnini
prednji zra¢ni prednji zra¢ni jivo
jastuk, vrijeme | jastuk za
do n-te faze, za | vozacas
vozaca (). napuhivanjem
u vise faza.
Vrijeme Obveznoakoje | Dogadaj nije 0do250ms | +2 ms 1 ms Sudar u
uklju¢ivanja za | ugraden primjen- ravnini
prednji zra¢ni prednji zra¢ni jivo
jastuk, vrijeme jastuk za
do n-te faze, za suvozaca s
suvozaca (") napuhivanjem
u vise faza.
Vrijeme Obvezno Dogadaj nije 0do250ms | +2 ms 1 ms Sudar u
ukljucivanja za primjen- ravnini
boc¢ni zra¢ni jivo
jastuk, za
vozaca.
Vrijeme Obvezno Dogadaj nije 0do250ms | £2 ms 1 ms Sudar u
uklju¢ivanja za primjen- ravnini
bo¢ni zraéni jivo
jastuk, za
suvozaca.
Vrijeme Obvezno Dogadaj nije 0do250ms | £2 ms 1 ms Sudar u
ukljucivanja primjen- ravnini
bocne zavjese| jivo Prevrtanje
valjkastog
zraénog jastuka,
na strani vozaca.
Vrijeme Obvezno Dogadaj nije 0do250ms | 2 ms 1 ms Sudar u
uklju¢ivanja primjen- ravnini
bocne zavjese| jivo Prevrtanje
valjkastog
zraénog jastuka,
na strani
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I Ucestalost

m.:erval' uzorko- ,
Podatkovni Uvjet smmary a/z vanja Najmanyji . 3 - Dqgafiajl'
clement primjene () vrijeme (%) (u | podataka raspon Toc¢nost () | Razlucivost smmAIJem

odnosu na nulti za (%)

(uzoraka po

trenutak) sekundi)
Vrijeme Obvezno Dogadaj nije 0do250ms | +2 ms 1 ms Sudar u
ukljucivanja primjen- ravnini
zatezaca pojasa jivo Prevrtanje
vozaca.
Vrijeme Obvezno Dogadaj nije 0do250ms | +2 ms 1 ms Sudar u
ukljucivanja primjen- ravnini
zatezaca pojasa jivo Prevrtanje
suvozaca.
Status prekidaca | Obveznoakoje | —1,0 sekundi | nije Daili Ne nije DailiNe | Sudaru
za pracenje ugraden i primjen- primjen- ravnini
polozaja koristi se za jivo jivo Prevrtanje
vozackog odluku o
sjedala, polozaj | aktiviranju
do kraja
naprijed.
Status prekidaca | Obveznoakoje | —1,0 sekundi | nije Da ili Ne nije DailiNe | Sudaru
za pracenje ugraden i primjen- primjen- ravnini
polozaja koristi se za jivo jivo Prevrtanje
suvozackog odluku o
sjedala, polozaj | aktiviranju
do kraja
naprijed.
Klasifikacija Ako je -1,0 sekundi | nije osoba nije DailiNe | Sudaru
osobe uvozilu | snimljeno primjen- | veli¢ine primjen- ravnini
prema velicini, jivo prosjeka jivo Prevrtanje
vozac najsitnijih

5 % zena ili
veca

Klasifikacija Ako je -1,0 sekundi | nije Lutka nije DailiNe | Sudaru
osobe uvozilu | snimljeno primjen- | Sestogodi$n- | primjen- ravnini
prema velicini, jivo jaka HIIili | jivo Prevrtanje
suvozacl Q6 ili manja

() ,Obvezno” podlijeze uvjetima iz odjeljka 1.
(%) Podaci prije sudara i podaci o sudaru su asinkroni. Uvjet za to¢nost za vrijeme prije sudara je —0,1 do 1,0 sekundi (npr. T = -1 treba biti
izmedu —1,1 i 0 sekundi.)
() Uvjet tocnosti primjenjuje se samo unutar raspona fizickog senzora. Ako su mjerenja koja je pocetno prikupio senzor izvan
konstrukcijskog raspona senzora, iz elementa o kojem se izvjes¢uje mora biti vidljivo kad je mjerenje prvi put premasilo konstrukcijski

raspon senzora.

(*) ,Sudar u ravnini” obuhvaca dogadaje za koje je sustav aktiviran iz odjeljaka 5.3.1.1., 5.3.1.2.1 5.3.1.3., a ,VRU” obuhvaca dogadaje za
koje je sustav aktiviran iz odjeljka 5.3.1.4.
() Broj ciklusa paljenja u trenutku preuzimanja ne mora biti zabiljeZen u trenutku sudara, ali mora biti naveden tijekom postupka

preuzimanja.

(®) Lampica zra¢nog jastuka je indikator ispravnosti koji je naveden u nacionalnim zahtjevima za zracni jastuk i moze se upaliti i kako bi
pokazivao neispravnost drugog dijela aktivnog sustava zadrzavanja.
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