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AKTI KOJE DONOSE TIJELA USTANOVLJENA
MEDUNARODNIM SPORAZUMIMA

Samo izvorni tekstovi UNECE-a imaju pravni u¢inak prema medunarodnom javnom pravu. Status i datum stupanja na
snagu ovog Pravilnika treba provjeriti u najnovijem izdanju dokumenta UNECE-a TRANS/WP.29/343/, koji je dostupan
na:http:/[www.unece.org/tran/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29fdocstts.html

Pravilnik UN-a br. 158 - Jedinstvene odredbe o homologaciji uredaja za voZnju unatrag i motornih vozila s
obzirom na vozalevu svjesnost o prisutnosti nezasti¢enih sudionika u prometu iza vozila [2021/828]

Datum stupanja na snagu: 10. lipnja 2021.

Ovaj je dokument iskljucivo informativne prirode. Vjerodostojan i pravno obvezujudi tekst je: ECE/TRANS/WP.292020/121.
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PRILOZI
1. Opisni dokument za homologaciju tipa uredaja za voZnju unatrag
2. Opisni dokument za homologaciju tipa vozila s obzirom na ugradnju uredaja za voznju unatrag

3. Izjava o dodjeli ili prosirenju ili odbijanju ili povla¢enju homologacije ili trajno obustavljenoj proizvodnji tipa uredaja
za voznju unatrag na temelju Pravilnika br. 158

4. Izjava o dodjeli ili prosirenju ili odbijanju ili povla¢enju homologacije ili trajno obustavljenoj proizvodnji tipa vozila s
obzirom na postavljanje uredaja za voznju unatrag na temelju Pravilnika br. 158

5. Izgled homologacijske oznake uredaja za neizravno gledanje

6. Ispitna metoda za odredivanje reflektivnosti

7. Postupak odredivanja polumjera zakrivljenosti ,r” reflektirajuce povrsine zrcala

8. Postupak za odredivanje tocke H i stvarnog nagiba trupa za sjedista u motornim vozilima
9. Ispitne metode za vidno polje blizinskog retrovizora

10. Ispitne metode za sustave za detekciju

UVOD (za upucivanje)

Svrha je ovog Pravilnika utvrditi odredbe za voznju unatrag s obzirom na svjesnost o blizini nezasti¢enih sudionika u
prometu. U Pravilniku UN-a br. 46 propisane su odredbe o neizravnom gledanju za motorna vozila. Ovim se Pravilnikom
nastoji poboljsati vozacev vizualni pregled stanja, ili njegova svjesnost o stanju, u smjeru prema natrag pri voznji unatrag.
Stoga uredaji u skladu s Pravilnikom UN-a br. 46 mogu ispuniti neke zahtjeve ovog Pravilnika.

U homologacijskom postupku na temelju ovog Pravilnika ne mogu se obuhvatiti svi prometni uvjeti ni sva obiljezja
infrastrukture, a u ovom se Pravilniku uvazava da se njime propisani u¢inak ne moze posti¢i u svim uvjetima (brzina i
stanje vozila, vremenski uvjeti, scenariji u prometu itd. mogu utjecati na u¢inkovitost sustava).

1. PODRUCJE PRIMJENE

Ovaj se Pravilnik primjenjuje na:

1.1 homologaciju uredaja za sigurnost pri voZnji unatrag definiranih u dijelu L. koji su namijenjeni ugradnji u
vozila kategorija M i N;

1.2 homologaciju ugradnje u vozilo uredaja za sigurnost pri voZnji unatrag definiranu u dijelu II. ako se ugraduju u
vozila kategorija M i N.

1.3 Ugovorne stranke smiju na zahtjev proizvodaca dodijeliti homologacije na temelju dijelova L. i IL. za vozila
drugih kategorija i za uredaje koji su namijenjeni za ugradnju u ta vozila.

1.4 Sljedeca vozila kategorija M i N izuzimaju se iz ovog Pravilnika:

vozila kod kojih ugradnja bilo kojeg uredaja za sigurnost pri voznji unatrag nije uskladiva s njihovom
upotrebom na cesti mogu se djelomi¢no ili u potpunosti izuzeti iz ovog Pravilnika ako to odobri
homologacijsko tijelo.

1.5 Ako se na vozilu nalazi viSe uredaja, proizvodac odreduje uredaj koji ispunjava odredbe Pravilnika.
Dio L. Uredaji za voZnju unatrag
2. DEFINICIJE

Za potrebe ovog Pravilnika:

2.1 Lwuredaji za voZnju unatrag” znaci uredaji ¢ija je namjena omoguiti jasan pogled iza vozila unutar vidnih polja
definiranih u stavku 15.2. To mogu biti uobi¢ajena zrcala, sustav kamera za gledanje unatrag ili drugi uredaji
koji voza¢u mogu predociti informacije o vidnom polju;
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2.1.1 ,blizinski retrovizorski uredaj” znaci uredaj kojim se dobiva vidno polje definirano u stavku 15.2. ovog
Pravilnika;

2.1.2 suredaji za neizravno gledanje” znaci uredaji koji predocuju informacije o vidnim poljima definiranima u
stavku 15.2,;

2.1.2.1 ,sustav kamera za gledanje unatrag” znaci bilo koji sustav koji koristi kamere da bi prikazao slike vanjskog
svijeta i omogucio jasan pogled u smjeru iza vozila unutar vidnih polja definiranih u stavku 15.2;

2.1.2.1.1  kontrast svjetljivosti” zna¢i omjer svjetline objekta i njegove neposredne pozadine/okoline koji omoguéuje
razlikovanje objekta od njegove pozadine/okoline. Definicija je u skladu s definiciiom iz norme ISO
9241-302:2008;

2.1.2.1.2  ,razluivanje” znaci najsitniji detalj koji se moZe razaznati percepcijskim sustavom, odnosno opaziti kao
odvojen od vece cjeline. Razlucivanje ljudskog oka naziva se ,08trinom vida”;

2.1.2.1.3  ,vidljivi spektar” znaci valna duljina unutar opazajnih granica ljudskog oka: 380-780 nm;

2.1.2.2 ,blizinski retrovizor” znaci svaka naprava, isklju¢ujuéi naprave kao Sto su periskopi, Cija je namjena da
omogudi jasan pogled u smjeru iza vozila unutar vidnih polja definiranih u stavku 15.2. pomocu
reflektirajuée povrsine;

2.1.2.2.1 ¢ znadi prosjek polumjera zakrivljenosti izmjerenih na reflektirajuéoj povrsini prema metodi opisanoj u
Prilogu 7.;

2.1.2.2.2  ,glavni polumjeri zakrivljenosti u jednoj tocki reflektirajuce povrsine (r))” znaci vrijednosti dobivene opremom
definiranom u Prilogu 7. izmjerene na luku reflektirajuce povrsine koji prolazi sredistem te povrsine paralelno
s odsjeckom b, definiranim u stavku 6.1.2.1.2. ovog Pravilnika, i na luku okomitom na taj odsjecak;

2.1.2.2.3 ,polumjer zakrivljenosti u jednoj tocki reflektirajuée povrsine (r,)” znaci aritmeticka sredina glavnih polumjera
zakrivljenosti r; i T, tj.:
= E A+

2

2.1.2.2.4  ,sferna povr$ina” znadi povr§ina koja ima konstantan i jednak polumjer u svim smjerovima;

2.1.2.2.5  ,asferna povrsina” znadi povr$ina koja ima konstantan polumjer samo u jednoj ravnini;

2.1.2.2.6  ,asferno zrcalo” znadi zrcalo koje se sastoji od sfernog i asfernog dijela, pri cemu mjesto prelaska reflektirajuce
povsine sa sfernog na asferni dio mora biti oznaceno. Zakrivljenost glavne osi zrcala odredena je u
koordinatnom sustavu x-y polumjerom sferne primarne kalote:

3

y =R-/(R* - x%) +k(x—a)
pri Cemu je:
R: nazivni polumjer u sfernom dijely;
k: konstanta promjene zakrivljenosti;
a konstanta veli¢ine sferne primarne kalote;

2.1.2.2.7  ,srediste reflektirajuce povrsine” znaci srediste vidljivog dijela reflektirajuce povrsine;

2.1.2.2.8  ,polumjer zakrivljenosti sastavnih dijelova zrcala” znali polumjer zakrivljenosti ,c” kruznog luka koji je

najpriblizniji zakrivljenom obliku dijela o kojemu je rijec;
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2.1.2.3 ,drugi uredaji za neizravno gledanje” zna¢i uredaji definirani u stavku 2.1.2. kod kojih se vidno polje ne dobiva
pomocu zrcala ili sustava kamera za gledanje unatrag;

2.1.3 Lispitivani objekt” znaci cilindrican predmet visine 0,8 m i promjera 0,30 m;

2.1.4 ,vidno polje” znaci odsjecak trodimenzionalnog prostora iznad razine tla koji se nadzire pomocu uredaja za
neizravno gledanje. Ako nije drugacije navedeno, temelji se na pogledu koji se dobiva uredajem ifili
napravama koje nisu zrcala. To mozZe biti ograni¢eno odgovaraju¢om udaljeno$¢u detekcije koja odgovara
ispitivanom objektu;

2.1.5 Lsustav za detekciju” znadi sustav koji signaliziranjem vozacu omogucava detekciju objekata u podru&ju pokraj
vozila;
2.1.5.1 ,zvucne informacije” zna¢i informacije koje sustav za detekciju definiran u stavku 2.1.5. daje u obliku zvu¢nih

signala kako bi voza¢ mogao opaziti objekte u podru¢ju pokraj vozila;

2.1.5.2 »opticke informacije” znadi informacije koje sustav za detekciju definiran u stavku 2.1.5. daje u obliku
vizualnih signala kako bi voza¢ mogao opaziti objekte u podrucju pokraj vozila;

2.1.5.3 Ltaktilne informacije” znaci informacije koje sustav za detekciju definiran u stavku 2.1.5. daje u obliku taktilnih
signala kako bi voza¢ mogao opaziti objekte u podru¢ju pokraj vozila;

2.1.6 »polje detekcije” znaci odsjecak trodimenzionalnog prostora iznad razine tla koji se nadzire pomocu uredaja za
detekciju;

2.2 Lip uredaja za sigurnost pri voznji unatrag” znali uredaji koji se ne razlikuju prema sljede¢im bitnim
karakteristikama:

(a) konstrukciji uredaja, ukljucujudi, ako je prikladno, spoj s nadogradnjom;
(b) obliku, dimenzijama i polumjeru zakrivljenosti reflektirajuce povrsine zrcala;
(c) vidnom polju i uvecanju dobivenima sustavom kamera za gledanje unatrag;

(d) tipu senzora i tipu informacijskog signala sustava za detekciju.

3. ZAHTJEV ZA HOMOLOGACIJU

3.1 Zahtjev za homologaciju tipa uredaja za neizravno gledanje podnosi nositelj trgovackog imena ili oznake ili
njegov ovlasteni zastupnik.

3.2 Predlozak opisnog dokumenta prikazan je u Prilogu 1.
3.3 Za svaki se tip uredaja za neizravno gledanje zahtjevu prilazu tri uzorka.
3.4 Podnositelj zahtjeva mora dostaviti sustav kamera za gledanje unatrag uz sljedec¢e dokumente:

() tehnicke specifikacije sustava kamera za gledanje unatrag; i

(b) korisnicki priru¢nik.

4. OZNAKE

4.1 Uzorci uredaja za neizravno gledanje dostavljeni na homologaciju moraju biti oznaceni trgovackim imenom ili
oznakom proizvodaca; ta oznaka mora biti lako ¢itljiva i neizbrisiva.
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4.2 Svaki uredaj za neizravno gledanje mora imati, na barem jednom od glavnih sastavnih dijelova, prostor na koji
moze stati homologacijska oznaka, koja mora biti ¢itljiva; taj je prostor prikazan na crtezima iz Priloga 1.
Homologacijska oznaka mora isto tako biti Citljiva kad je uredaj postavljen na vozilo, osim ako je rije¢ o
sustavu kamera za gledanje unatrag kako je definiran u stavku 2.1.2. ili sustavu za detekciju kako je definiran
u stavku 2.1.5. Ostali sastavni dijelovi uredaja moraju imati identifikacijsku oznaku. Ako je prostor za
homologacijske oznake ogranien, mora postojati druga identifikacijska oznaka koja upucuje na
homologacijsku oznaku.

5. HOMOLOGACIJA

5.1 Ako uzorci podneseni na homologaciju ispunjavaju zahtjeve iz stavka 6. ovog Pravilnika, odgovarajuéem tipu
uredaja za neizravno gledanje dodjeljuje se homologacija.

5.2 Svakom se homologiranom tipu dodjeljuje homologacijski broj. Prve dvije znamenke (trenutacno 00)
oznacavaju niz izmjena koji obuhvaca najnovije bitne tehnic¢ke izmjene Pravilnika u trenutku izdavanja
homologacije. Ista ugovorna stranka ne smije dodjjeliti isti broj drugom tipu uredaja za neizravno gledanje.

5.3 Obavijest o dodjeli ili prosirenju ili odbijanju ili povlacenju homologacije ili trajno obustavljenoj proizvodnji
tipa uredaja za neizravno gledanje prema ovom Pravilniku dostavlja se strankama Sporazuma koje
primjenjuju ovaj Pravilnik na obrascu prema predlosku iz Priloga 3. ovom Pravilniku.

5.4 Na barem jedan glavni sastavni dio svakog uredaja za neizravno gledanje koji je sukladan s tipom
homologiranim na temelju ovog Pravilnika na vidljivom mjestu naznacenom u stavku 4.2. pricvricuje se, uz
oznaku propisanu u stavku 4.1., medunarodna homologacijska oznaka koja se sastoji od:

5.4.1 kruznice oko slova ,E”, iza kojeg slijedi:
(a) razlikovni broj drzave koja je dodijelila homologaciju ('); i

(b) broj ovog Pravilnika iza kojeg slijede slovo ,R”, crtica i homologacijski broj.

5.5 Homologacijska oznaka i dodatni simboli moraju biti lako ¢itljivi i neizbrisivi.

5.6 U Prilogu 5. ovom Pravilniku prikazan je primjer izgleda te homologacijske oznake i dodatnog simbola.
6. ZAHTJEVI

6.1 Blizinski retrovizori

6.1.1 Opée specifikacije

6.1.1.1 Svi retrovizori smiju biti namjestivi.

6.1.2 Posebne specifikacije

6.1.2.1 Dimenzije

(") Razlikovne broj¢ane oznake ugovornih stranaka Sporazuma iz 1958. navedene su u Prilogu 3. Konsolidiranoj rezoluciji o konstrukciji
vozila (RE.3), dokument ECE/TRANS/WP.29/78|Rev.6. -https:|/unece.org/transport/standards/transport/vehicle-regulations-wp29/
resolutions
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6.1.2.1.1  Obris reflektirajuée povrsine mora biti jednostavan geometrijski oblik, a njezine dimenzije takve da se zrcalom
moze vidjeti vidno polje utvrdeno u stavku 15.2. ovog Pravilnika.

6.1.2.1.2  Dimenzije reflektirajuée povrsine moraju biti takve da je na nju mogude ucrtati:
(a) pravokutnik visine 40 mm duljinom osnovice, izraZenom u milimetrima, jednakoj ,a”;

(b) odsjecak paralelan s visinom pravokutnika s duljinom, izraZenom u milimetrima, jednakoj ,b”.

6.1.2.2 Reflektirajuéa povrsina i koeficijenti refleksije

6.1.2.2.1  Reflektiraju¢a povrsina zrcala mora biti ravna ili sferno izbocena. Vanjska zrcala mogu imati dodatan asferni
dio pod uvjetom da glavno zrcalo ispunjava zahtjeve za neizravno vidno polje.

6.1.2.2.2  Razlike izmedu polumjera zakrivljenosti zrcala

6.1.2.2.2.1 Ni; nir’; ne smiju ni u jednoj referentnoj tocki odstupati od r, za vise od 0,15 r.

6.1.2.2.2.2 Nijedan polumjer zakrivljenosti (r,1, r,2 i r,3) ne smije odstupati od r za vise od 0,15 r.

6.1.2.2.2.3 Ako r nije manji od 3 000 mm, vrijednost od 0,15 r iz stavaka 6.1.2.2.2.1.1 6.1.2.2.2.2. zamjenjuje se s 0,25 r.

6.1.2.2.3  Vrijednost uobicajenog koeficijenta refleksije, odredena prema metodi opisanoj u Prilogu 6., nije manja od
40 %.

Ako reflektirajuée povrSine imaju promjenjiv stupanj refleksije, ,dnevni” polozaj omoguéuje prepoznavanje
boja signala koji se upotrebljavaju u cestovnom prometu. Vrijednost uobicajenog koeficijenta refleksije u
,noénom” poloZaju nije manja od 4 %.

6.1.2.2.4  Reflektirajuca povr$ina mora zadrZati karakteristike utvrdene u stavku 6.1.2.2.3. i nakon dulje izloZenosti
nepovoljnim vremenskim uvjetima u uobicajenoj upotrebi.

6.2 Blizinski retrovizorski uredaji za neizravno gledanje osim retrovizora
6.2.1 Opéi zahtjevi
6.2.1.1 Magnetska ili elektri¢na polja ne smiju negativno utjecati na u¢inkovitost sustava kamera za gledanje unatrag ni

na druge pomo¢ne blizinske retrovizorske uredaje. To se dokazuje sukladno$¢u s tehnickim zahtjevima i
prijelaznim odredbama niza izmjena 05 Pravilnika UN-a br. 10 ili bilo kojeg kasnijeg niza izmjena.

7. PREINAKA TIPA UREDAJA ZA VOZNJU UNATRAG I PROSIRENJE HOMOLOGACIJE TIPA

7.1 O svakoj se preinaci postojeeg tipa uredaja za neizravno gledanje, ukljucujuéi njegove spojeve s
nadogradnjom, obavjes¢uje homologacijsko tijelo koje je homologiralo tip uredaja za neizravno gledanje.
Homologacijsko tijelo tada:
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(@) odlucuje, u dogovoru s proizvodacem, da treba dodijeliti novu homologaciju; ili

(b) primjenjuje postupak iz stavka 7.1.1. (revizija) i, prema potrebi, postupak iz stavka 7.1.2. (prosirenje).

7.1.1 Revizija
Ako se promijene podaci zabiljeZeni u opisnoj mapi, a homologacijsko tijelo smatra da ucinjene preinake
vjerojatno nece imati znatan $tetan ucinak te da uredaj za neizravno gledanje u svakom slucaju jo$ ispunjava
zahtjeve, preinaka se oznacava kao ,revizija”.
U takvom slu¢aju homologacijsko tijelo prema potrebi izdaje revidirane stranice iz opisne mape, oznacujuéi

svaku revidiranu stranicu tako da se jasno ukaze na vrstu preinake i datum ponovnog izdavanja. Smatra se da
taj zahtjev ispunjava proci§¢ena i aZurirana verzija opisne mape s prilozenim podrobnim opisom preinaka.

7.1.2 Prosirenje
Preinaka se oznacuje kao ,prosirenje” ako, uz promjenu podataka zabiljezenih u opisnoj mapi, vrijedi sljedece:
(a) potrebni su daljnji pregledi ili ispitivanja; ili
(b) promijenjen je bilo koji podatak na izjavi (s iznimkom priloga); ili
(c) zatraZena je homologacija na temelju kasnijeg niza izmjena nakon njegova stupanja na snagu.
7.2 Stranke Sporazuma koje primjenjuju ovaj Pravilnik obavjes¢uju se o potvrdivanju ili odbijanju homologacije,

uz navodenje preinaka, putem postupka iz stavka 5.3. Uz to, kazalo opisne dokumentacije, priloZeno izjavi,
mijenja se tako da se vidjeti datum posljednje revizije ili prosirenja.

7.3 Homologacijsko tijelo koje izdaje prosirenje homologacije dodjeljuje serijski broj svakoj izjavi sastavljenoj za
takvo prosirenje.

8. SUKLADNOST PROIZVODNJE

8.1 Postupak za provjeru sukladnosti proizvodnje mora biti u skladu s onima iz Popisa 1. Sporazuma (E/ECE|
TRANS/505/Rev.3).

8.2 Svaki uredaj za neizravno gledanje homologiran na temelju ovog Pravilnika mora biti proizveden tako da bude

sukladan s homologiranim tipom, §to se postiZe ispunjavanjem zahtjeva iz stavka 6.

9. SANKCIJE ZA NESUKLADNOST PROIZVODNJE

9.1 Homologacija dodijeljena tipu uredaja za neizravno gledanje na temelju ovog Pravilnika moze se povuéi ako
nisu ispunjeni zahtjevi navedeni u stavku 8.1. ili ako tip uredaja za neizravno gledanje ne ispuni zahtjeve
propisane u stavku 8.2.

9.2 Ako ugovorna stranka Sporazuma koja primjenjuje ovaj Pravilnik povuce homologaciju koju je prethodno
dodijelila, duzna je o tome odmah obavijestiti ostale ugovorne stranke koje primjenjuju ovaj Pravilnik kopijom
izjave na Cijem se kraju nalazi velikim slovima napisana, potpisana i datirana napomena ,HOMOLOGACIJA
POVUCENA”.
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10. TRAJNO OBUSTAVLJENA PROIZVODNJA

Ako nositelj homologacije potpuno prestane proizvoditi tip uredaja za neizravno gledanje homologiran na
temelju ovog Pravilnika, duZan je o tome obavijestiti homologacijsko tijelo koje je dodijelilo homologaciju.
Nakon primanja te obavijesti to tijelo o tome obavjeStava ostale ugovorne stranke Sporazuma koje
primjenjuju ovaj Pravilnik kopijom izjave o homologaciji na ¢ijem je kraju biljeska ,PROIZVODNJA
OBUSTAVLJENA”, napisana velikim slovima, potpisana i datirana.

11. IMENA I ADRESE TEHNICKIH SLUZBI ODGOVORNIH ZA PROVODENJE HOMOLOGACIJSKIH ISPITIVANJA TE IMENA I
ADRESE HOMOLOGACIJSKIH TIJELA

Ugovorne stranke Sporazuma koje primjenjuju ovaj Pravilnik prijavljuju Tajni$tvu Ujedinjenih naroda imena i
adrese tehnickih sluzbi odgovornih za provodenje homologacijskih ispitivanja te homologacijskih tijela koja
dodjeljuju homologacije i kojima treba dostaviti obrasce za potvrdu dodjeljivanja, prosirenja, odbijanja ili
povlacenja homologacije koji su izdani u drugim drzavama.

Dio 1L Ugradnja uredaja za voZnju unatrag

12. DEFINICIJE

Za potrebe ovog Pravilnika:

12.1 ,vozaceve ocne tocke” znaci dvije tocke razmaknute 65 mm koje se nalaze 635 mm vertikalno iznad tocke R
vozaleva sjedala, kako je odredeno u Prilogu 8. Pravac koji povezuje te dvije tocke prolazi okomito na
vertikalnu uzduznu sredi§nju ravninu vozila. Srediste odsjecka koji spaja o¢ne tocke nalazi se u vertikalnoj
uzduznoj ravnini koja prolazi kroz srediste vozaceva sjedista kako ga je odredio proizvodac;

12.2 ,2ambinokularni vid” zna¢i ukupno vidno polje dobiveno superponiranjem monokularnih polja desnog i
lijevog oka (vidjeti sliku 2. u nastavku);

= unutarnji retrovizor

OD = vozaceve oCi

OE = vozaceve oci

ID = prividne monokularne slike
IE = prividne monokularne slike
I= prividna ambinokularna slika

A= vidni kut lijevog oka
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= vidni kut desnog oka

C= binokularni vidni kut
D= ambinokularni vidni kut
12.3 Ltip vozila s obzirom na vozacevu svjesnost o prisutnosti nezasti¢enih sudionika u prometu iza vozila” znaci

motorna vozila koja su jednaka prema sljedec¢im bitnim svojstvima:
12.3.1 tip uredaja za voZnju unatrag;
12.3.2 obiljezja nadogradnje koja smanjuju vidno polje;

12.3.3 koordinate tocke R (kad je primjenjivo);

12.3.4 propisani poloZaji i homologacijske oznake tipa obveznih i neobveznih (ako su ugradeni) uredaja za neizravno
gledanje;
12.4 wvozila kategorija M;, M,, M3, Ny N, i N;” znadi vozila kako su definirana u Konsolidiranoj rezoluciji o

konstrukciji vozila (R.E.3.), (dlokument ECE[TRANS/WP.29/78/Rev.6);

12.5 ,»o¢na referentna tocka” znaci srednja tocka izmedu o¢nih tocaka vozaca;

12.6 ,voZnja unatrag” znaci vrijeme od pocetka do kraja voznje unatrag, kako je opisano u stavku 15.1.1. ovog
Pravilnika;

12.7 ~vozaceve one tocke usmjerene prema natrag” znaci dvije tocke smjestene 96 mm uzduzno prema natrag,

158 mm vodoravno iznutra prema sredistu vozila i 6 mm vertikalno iznad ,vozacevih o¢nih tocaka” opisanih
ustavku 12.1,;

12.8 Laktivni nadin rada vozila” znaci nacin rada vozila kad:
pogonski sklop pokrece vozilo nakon otpustanja ko¢nog sustava, a u nekim slucajevima pritiskom papucice
gasa (ili aktiviranjem ekvivalentne komande).

13. ZAHTJEV ZA HOMOLOGACIJU

13.1 Zahtjev za homologaciju tipa vozila s obzirom na ugradnju uredaja za neizravno gledanje podnosi proizvoda¢
vozila ili njegov ovlasteni zastupnik.

13.2 Predlozak opisnog dokumenta prikazan je u Prilogu 2.

13.3 Vozilo koje je reprezentativno za tip vozila koji treba homologirati dostavlja se tehnickoj sluzbi odgovornoj za
provodenje homologacijskih ispitivanja.

13.4 Prije dodjele homologacije homologacijsko tijelo provjerava da postoje zadovoljavajuca rjeSenja za djelotvornu
provjeru sukladnosti proizvodnje.

13.5 Podnositelj zahtjeva duzan je dostaviti sustav kamera za gledanje unatrag i sljedece dokumente:
(a) tehnicke specifikacije sustava kamera za gledanje unatrag;

(b) korisni¢ki priru¢nik.

14. HOMOLOGACTJA
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14.1 Ako tip vozila dostavljen na homologaciju u skladu sa stavkom 13. ispunjava zahtjeve iz stavka 15. ovog
Pravilnika, dodjeljuje mu se homologacija.

14.2 Svakom se homologiranom tipu dodjeljuje homologacijski broj. Njegove prve dvije znamenke (trenutacno 00)
oznacavaju niz izmjena koje ukljuuju najnovije ili tehnicke izmjene Pravilnika u vrijeme izdavanja
homologacije. Ista ugovorna stranka ne smije dodjjeliti isti broj drugom tipu vozila.

14.3 Obavijest o dodjeli ili prosirenju ili odbijanju ili povlac¢enju homologacije tipa vozila homologiranog na temelju
ovog Pravilnika dostavlja se strankama Sporazuma koje primjenjuju ovaj Pravilnik putem obrasca u skladu s
predloskom iz Priloga 4. ovom Pravilniku.

15. ZAHTJEVI

15.1 Opcenito
Za potrebe ovog Pravilnika vozilo mora ispunjavati sljedece zahtjeve:
tijekom voZnje unatrag voza¢ mora imati na raspolaganju barem jedno sredstvo za gledanje ili svjesnost.

Sredstvima za gledanje dobiva se vidno polje blizinskog retrovizora kako je definirano u stavku 15.2. u
nastavku. Moguca su sredstva:

(a) izravno gledanje;

(b) uredaji homologirani na temelju Pravilnika UN-a br. 46;

(c) blizinski retrovizor koji ispunjava zahtjeve ovog Pravilnika;

(d) sustav kamera za gledanje unatrag koji ispunjava zahtjeve ovog Pravilnika.

Sredstvima za svjesnost dobivaju se informacije o polju detekcije kako je definirano u stavku 15.3. koje nisu
vizualni pogled. Moguca su sredstva:

(a) sustav za detekciju koji ispunjava zahtjeve ovog Pravilnika.

15.1.1 Voznja unatrag pocinje kad je vozilo u aktivnom nacinu rada, a vozac¢ ili sustav postavi mjenja¢ vozila iz
poloZaja za kretanje prema naprijed, poloZaja za parkiranje ili neutralnog poloZaja u polozZaj za kretanje
unatrag, a zavriava kad se ispuni jedan od sljede¢ih uvjeta kretanja prema naprijed, prema izboru proizvodaca:

(@) brzina < 16 km/h (uklju¢ujuéi 0 km/h); ili
(b) prijedena udaljenost < 10 metara (ukljucujudi 0 metara); ili
(c) neprekidno trajanje < 10 sekundi (ukljucujuéi 0 sekundi); ili

(d) mjenjac vozila nije postavljen u poloZaj za kretanje unatrag.

15.2 Vidno polje blizinskog retrovizora
Vidno polje mora biti ograniceno sljede¢im ravninama:

(a) poprecnom vertikalnom ravninom koja prolazi kroz to¢ku 0,3 m iza krajnje vanjske tocke straznjeg dijela
vozila;

(b) popre¢nom vertikalnom ravninom koja prolazi kroz toc¢ku 3,5 m iza krajnje vanjske tocke straznjeg dijela
vozila;

(c) s dvije uzduzne vertikalne ravnine paralelne s uzduznom vertikalnom srednjom ravninom koje prolaze
kroz krajnju vanjsku tocku svake strane vozila.

Visina vidnog polja definirana je na devet polozaja unutar granica vidnog polja s ispitivanim objektima
visine 0,8 m i promjera 0,3 m koji se nalaze na ravnini na razini tla kako je definirano na slici 3. u
nastavku:
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Slika 3.

Vidno polje blizinskog retrovizora

08m
‘

objekt

15.2.1 Zahtjevi

Kad se zahtjev za vidno polje blizinskog retrovizora ispituje u uvjetima definiranima u Prilogu 9., smatra se da
je ispunjen ako se moze vidjeti definirano vidno polje:

(a) zaispitivane objekte u prvom redu (ispitivani objekti A, B i C):

podrucje od 0,15 m = 0,15 m ili vrh ispitivanog objekta mora biti vidljiv barem na jednom poloZaju na
svakom ispitivanom objektu;

(b) za ispitivane objekte u drugom (ispitivani objekti D, E i F) i treCem redu (ispitivani objekti G, Hi1):

mora se vidjeti cijeli ispitivani objekt;
15.2.1.1  izravnim pogledom iz vozacevih o¢nih to¢aka usmjerenih prema natrag; ili

15.2.1.2  izravnim pogledom iz vozaCevih oc¢nih tocaka usmjerenih prema natrag u kombinaciji s blizinskim
retrovizorom ugradenim na straznjem kraju vozila koji pomaze da se dobije taj izravan pogled; ili

15.2.1.3  uredajem za neizravno gledanje (zrcalo ili CMS ili drugo) homologiranim na temelju Pravilnika UN-a br. 46; ili

15.2.1.4  uredajem za neizravno gledanje (zrcalo ili sustav kamera za gledanje unatrag ili drugo) koji ispunjava zahtjeve
ovog Pravilnika; ili

15.2.1.5  uredajem za detekciju koji ispunjava zahtjeve ovog Pravilnika, osim za polje detekcije (npr. vrlo kratkog
dometa); ili

15.2.1.6  kombinacijom uredaja iz stavaka 15.2.1.3., 15.2.1.4. i 15.2.1.5,, ali ne kombinacijom sustava kamera za
gledanje unatrag i ogledala ili blizinskog retrovizora.

15.2.1.7  Opcije iz stavaka 15.2.1.1. i 15.2.1.2. primjenjuju se samo na vozila kategorija M, i N, za koja udaljenost
izmedu o¢ne tocke usmjerene prema natrag i straZnjeg kraja vozila nije veca od 2 000 mm i koja imaju jedan
red sjedala.
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15.2.2

15.2.3

15.2.4

Vidno polje blizinskog retrovizora odreduju se primjenom ambinokularnog vida, pri ¢emu su o¢i u polozaju
,vozacevih o¢nih tocaka” kako su definirane u stavku 12.1. Vidna polja odreduju se kad je vozilo u voznom
stanju prema definiciji u Konsolidiranoj rezoluciji o konstrukciji vozila (R.E.3.), (ECE[TRANS/WP.29/78Rev.6,
stavak 2.2.5.4.), a za vozila kategorija M, i N; dodatno s jednim suvozacem na prednjem sjedalu (75 kg). Ako je

odreden kroz prozore, ukupni faktor propustanja svjetlosti ostakljene povrSine mora biti u skladu s
Prilogom 24. Pravilniku UN-a br. 43.

U sludaju izravnog pogleda iz vozacevih o¢nih tocaka usmjerenih prema natrag naslon za glavu na straznjim

sjedalima vertikalno se postavlja se u predvideni polozaj za upotrebu ili u najvisi poloZaj ako se moze
postaviti u viSe polozaja ili u polozaj dogovoren s tehni¢kom sluzbom.

Ako je rije¢ o kombinaciji uredaja, svaki poprecni red ispitivanih objekata mora se vidjeti jednim uredajem.
Vidno polje blizinskog retrovizora mora se dobiti najmanjim brojem zrcala i monitora.

Ako se zrcala sastoje od vise reflektirajucih povrsina razli¢ite zakrivljenosti ili koje su medusobno pod kutom,
barem jedna reflektirajua povrSina mora davati vidno polje i imati dimenzije kako je odredeno za razred

kojem pripadaju.
Polje detekcije
Polje detekcije mora biti omedeno sljede¢im ravninama (vidjeti sliku 4.):

(a) poprecnom vertikalnom ravninom koja prolazi kroz tocku 200 mm iza krajnje vanjske tocke straznjeg
dijela vozila;

(b) poprecnom vertikalnom ravninom koja prolazi kroz tocku 1 000 mm iza krajnje vanjske tocke straznjeg
dijela vozila;

(c) s dvije uzduzne vertikalne ravnine paralelne s uzduznom vertikalnom srednjom ravninom koje prolaze
kroz krajnju vanjsku to¢ku svake strane vozila.

Slika 4.

Polje detekcije

- ——— - L

L 184[31
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15.3.1 Kad se zahtjev za polje detekcije ispituje u uvjetima definiranima u Prilogu 10., smatra se da je ispunjen ako
voza¢ dobije informacije kako je definirano u stavku 17.2.

15.4 Uredaji za voznju unatrag

15.4.1 Polozaj

15.4.1.1  Uredaji za neizravno gledanje moraju biti postavljeni tako da vozac iz svojeg sjedala u uobi¢ajenom polozaju za
voznju jasno vidjeti cestu iza, ispred i bo¢no od vozila.

15.4.1.2  Za svako vozilo ¢ije se vidno polje mjeri dok je vozilo u stanju Sasije s kabinom proizvodac je duzan navesti
najvece i najmanje Sirine nadogradnje i prema potrebi ih simulira laznim profilima. Sve konfiguracije vozila i
uredaja za neizravno gledanje uzete u obzir tijekom ispitivanja prikazuju se na certifikatu o homologaciji za
vozilo s obzirom na ugradnju uredaja za neizravno gledanje (vidjeti Prilog 4.).

15.4.1.3  Uredaji za neizravno gledanje ne strie izvan vanjskog dijela nadogradnje vozila znatno viSe nego sto je
potrebno za ispunjavanje zahtjeva koji se odnose na vidno polje.

15.4.1.4  Uredaji za neizravno gledanje moraju biti pri¢vriceni tako da se ne pomicu i znatno ne promijene izmjereno
vidno polje te tako da se ne tresu u mjeri koja bi mogla navesti vozaca da pogre$no protumaci prirodu
opazene slike.

16. ZAHTJEVI ZA SUSTAV KAMERA ZA GLEDANJE UNATRAG

16.1 Zadani prikaz

U zadanom prikazu sustava kamera za gledanje unatrag mora se prikazivati vidno polje barem onako kako je
definirano u stavku 15.2.

Sustav kamera za gledanje unatrag mora prema zadanim postavkama prikazivati sliku podrugja iza vozila na
pocetku svake voznje unatrag, bez obzira na preinake vidnog polja koje je voza¢ prethodno eventualno
odabrao.

16.1.1 Veli¢ina objekta

Kad se slika podrucja iza vozila mjeri u skladu sa stavkom 3. Priloga 9., izracunani vidni kut nasuprot kojem
lezi vodoravna $irina:

(a) sva tri ispitivana objekta u zadnjem redu navedenom u stavku 15.2. mora u prosjeku biti najmanje 5
kutnih minuta;

(b) svakog pojedinog ispitivanog objekta ne smije biti manji od 3 kutne minute.

16.1.1.1  Namjestanje svjetljivosti i kontrasta

Ako je predvideno ru¢no namjestanje, u korisnickom priru¢niku navodi se kako promijeniti svjetljivost/
kontrast.

16.1.1.2  Zahtjevi za prekrivajuéi element unutar potrebnog vidnog polja

Prekrivajuéi elementi smiju prikazivati samo vizualne informacije povezane s voznjom unatrag ili sigurnosne
informacije. U potrebnom vidnom polju nisu dopusteni prekrivajudi elementi za druge informativne svrhe.

Rucéno aktivirani prekrivajuéi elementi dopusteni su samo kad vozac treba aktivirati funkciju za voZnju unatrag
ili sigurnosnu funkciju (npr. ¢is¢enje lece ili aktiviranje prikaza vuéne kuke) ili ako u takvom okruzenju treba
odredene informacije. Voza¢ moze imati moguénost isklju¢ivanja prekrivajueg elementa.
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16.1.1.3  Deaktivacija

Slika podrugja iza vozila ostaje vidljiva tijekom vozZnje unatrag sve dok voza¢ ne izmijeni prikaz ili dok mjenja¢
vozila vie ne bude u poloZaju za voznju unatrag.

Izmjena prikaza znaci prelazak na bilo koji drugi prikaz kamere.
Prikaz se moze ru¢no iskljuciti kad se vozilo ne krece unatrag.

Sustav se moze iskljuciti kad vozilo detektira spoj na temelju vuéne spojnice.

16.1.1.4  Automatska promjena prikaza

Kad postoji rizik od sudara, vidno polje moze se promijeniti i fokusirati na podrucje sudara. Tehnickoj sluzbi
mora se dokazati da se tom promjenom prikaza povecava sigurnost.

Kad se vozilo ne krece ravno, vidno polje moZe se mijenjati prema putanji vozila.

16.1.2 Pripravnost za rad (dostupnost sustava)
Voza¢ mora moéi prepoznati kad sustav ne radi (npr. kvar sustava kamera za gledanje unatrag, tj. pokazatelj

upozorenja, informacije na zaslonu, crni zaslon, izostanak pokazatelja statusa). Informacije za voza¢a moraju
se objasniti u korisni¢kom priru¢niku.

16.1.2.1  Vrijeme odziva

Kad se ispituje u skladu sa stavkom 2. Priloga 9., slika podru¢ja iza vozila koja ispunjava zahtjeve opisane u
stavku 15.2. mora se prikazati u roku od najvie 2,0 sekunde od pocetka voznje unatrag.

16.1.3 Monitor unutar vozila

16.1.3.1  Povr$ina monitora mora biti vidljiva iz o¢ne referentne tocke bez ikakve prepreke. Prihvatljivo je virtualno

ispitivanje.
16.1.4 Ugradeni uredaj za neizravno gledanje mora $to manje ometati izravni vozacev pogled.
16.2 Vozila mogu biti opremljena dodatnim uredajima za neizravno gledanje.
16.3 Ne dovodedi u pitanje prethodne odredbe, svaki drugi koncept konstrukcije u okviru sigurnosnog koncepta

navedenog u prethodnim odredbama mora biti prihvatljiv tehnickoj sluzbi.

17. ZAHTJEVI ZA SUSTAVE ZA DETEKCIJU

17.1 Aktivacija sustava

Sustav se aktivira kad zapo¢ne voznja unatrag. Ako se ne moze posti¢i pravilno funkcioniranje, sustav se
automatski iskljucuje ili ga voza¢ moze ru¢no deaktivirati.

Sustav za detekciju ostaje aktivan sve dok je mjenjac vozila u poloZaju za voznju unatrag.

Ako vozilo moze detektirati da je vu¢na spojnica prikljucena, sustav se moze iskljuciti.

17.2 Suéelje s vozacem i strategija predstavljanja informacija
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17.2.1 Sustav mora mo¢i odabrati najmanje dvije od tri moguce vrste informacijskih signala (zvu¢ni, opticki i taktilni).
17.2.1.1  Sve dok je jedan informacijski signal aktivan, voza¢ moze deaktivirati ostale informacijske signale.

17.2.2 Zvucne informacije
Kad je objekt detektiran u straZnjem vodoravnom podrucju kako je opisano u stavku 1.3. Priloga 10. dok je
odabran/aktiviran prijenosni stupanj za voZnju unatrag, oglasavaju se zvu¢ne informacije u skladu s normom
ISO 15006:2011.
Emitirane zvu¢ne informacije mogu signalizirati udaljenost na dvije ili viSe razina. Na te se zone, koje se
razlikuju po razinama (udaljenost) i Sirini detekcije, moze ukazivati promjenom frekvencije isprekidanih
zvukova pa se na smanjivanje udaljenosti ukazuje ve¢om frekvencijom ili kontinuiranim zvukom.

17.2.3 Trajanje signalizacije
Signalizacija za objekt traje sve dok je objekt detektiran, a zavr$ava kad objekt viSe nije detektiran ili kad se
sustav deaktivira.
Kako bi se smanjila neugodnost za vozaca, zvuéni signal moZze se automatski privremeno obustaviti nakon
odredenog vremena koje odredi proizvoda¢, pod uvjetom da je sustav i dalje aktiviran. Ako se skrati
udaljenost do objekta dok je zvu¢ni signal automatski privremeno obustavljen, signal se automatski nastavlja
oglasavati. Ako se udaljenost do objekta poveca, zvuéni signal moze ostati obustavljen.

17.2.4 Opticke informacije
Ako se opticke informacije prikazuju na monitoru koji sluzi i za druge informacije, kao §to su zaslon mjeraca
ili drugi zasloni, dopustena je upotreba prekrivajueg elementa, koji mora biti u skladu sa zahtjevima za sustav
kamera za gledanje unatrag iz stavka 16.1.1.2. ovog Pravilnika.

17.2.5 Pripravnost za rad (dostupnost sustava)
Voza¢ mora moéi prepoznati da sustav ne radi (npr. kvar sustava za detekciju, tj. pokazatelj upozorenja,
informacije na zaslonu, crni zaslon, izostanak pokazatelja statusa). Informacije za vozaca moraju se objasniti u
korisni¢kom priru¢niku.

17.3 Sposobnost detekcije objekata

17.3.1 Vrijeme odziva
Kad se ispituju u skladu sa stavkom 2. Priloga 10., voza¢ mora primiti barem jedan od zvuénih ili taktilnih
informacijskih signala koji ispunjavaju zahtjeve opisane u stavku 17.2. u roku od najvise 0,6 sekundi od
pocetka voznje unatrag.

18. PREINAKE TIPA VOZILA I PROSIRENJE HOMOLOGACIE

18.1 Homologacijsko tijelo koje je homologiralo tip vozila mora se obavijestiti o svakoj preinaci tog tipa vozila.

Homologacijsko tijelo tada:
(a) odlucuje, u dogovoru s proizvodacem, da treba dodijeliti novu homologaciju; ili

(b) primjenjuje postupak iz stavka 18.1.1. (revizija) i, prema potrebi, postupak iz stavka 18.1.2. (prosirenje).
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18.1.1 Revizija
Ako se promijene podaci zabiljeZeni u opisnoj mapi, a homologacijsko tijelo smatra da ucinjene preinake
vjerojatno neée imati znatan Stetan ucinak te da vozilo u svakom slucaju jo§ ispunjava zahtjeve, preinaka se
oznacava kao ,revizija”.
U takvom slucaju homologacijsko tijelo prema potrebi izdaje revidirane stranice iz opisne mape, oznacujuci

svaku revidiranu stranicu tako da se jasno ukaZe na vrstu preinake i datum ponovnog izdavanja. Smatra se da
taj zahtjev ispunjava prociséena i azurirana verzija opisne mape s priloZzenim podrobnim opisom preinaka.

18.1.2 Prosirenje
Preinaka se oznacuje kao ,prosirenje” ako, uz promjenu podataka zabiljezZenih u opisnoj mapi, vrijedi sljedece:
(a) potrebni su daljnji pregledi ili ispitivanja; ili
(b) promijenjen je bilo koji podatak u izjavi (s iznimkom priloga); ili
(c) zatrazena je homologacija na temelju kasnijeg niza izmjena nakon njegova stupanja na snagu.
18.2 Potvrda ili odbijanje homologacije, navodeéi izmjene, dostavlja se strankama Sporazuma koje primjenjuju ovaj

Pravilnik na obrascu u skladu s predloskom iz Priloga 4. ovom Pravilniku. Uz to, kazalo opisne dokumentacije,
priloZeno izjavi, mijenja se tako da se vidjeti datum posljednje revizije ili prosirenja.

18.3 Homologacijsko tijelo koje izdaje prosirenje homologacije dodjeljuje serijski broj svakoj izjavi sastavljenoj za
takvo prosirenje.

19. SUKLADNOST PROIZVODNJE

19.1 Postupak za provjeru sukladnosti proizvodnje mora biti u skladu s onima iz Popisa 1. Sporazuma (E/ECE/
TRANS/505/Rev.3).

19.2 Svako vozilo homologirano na temelju ovog Pravilnika mora biti proizvedeno tako da bude sukladno s

homologiranim tipom, $to se postiZe ispunjavanjem zahtjeva iz stavka 15. i prema potrebi stavaka 16.1 17.

20. SANKCIJE ZA NESUKLADNOST PROIZVODNJE

20.1 Homologacija dodijeljena tipu vozila na temelju ovog Pravilnika moze se povuéi ako nisu ispunjeni zahtjevi iz
stavka 19.1. ili ako vozilo ne uspije proci provjere propisane u stavku 19.2.

20.2 Ako ugovorna stranka Sporazuma koja primjenjuje ovaj Pravilnik povuce homologaciju koju je prethodno
dodijelila, duzna je o tome odmah obavijestiti ostale ugovorne stranke koje primjenjuju ovaj Pravilnik kopijom
homologacijskog obrasca na ¢ijem se kraju nalazi velikim slovima napisana, potpisana i datirana napomena
,HOMOLOGACIJA POVUCENA”.

21. TRAJNO OBUSTAVLJENA PROIZVODNJA

Ako nositelj homologacije potpuno obustavi proizvodnju tipa vozila homologiranog na temelju ovog
Pravilnika, duZan je o tome obavijestiti homologacijsko tijelo koje je dodjjelilo homologaciju. Nakon primanja
te obavijesti to tijelo o tome obavjestava ostale ugovorne stranke Sporazuma koje primjenjuju ovaj Pravilnik
kopijom izjave o homologaciji na ¢ijem je kraju biljeska ,PROIZVODNJA OBUSTAVLJENA”, napisana velikim
slovima, potpisana i datirana.
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22. IMENA I ADRESE TEHNICKIH SLUZBI ODGOVORNIH ZA PROVODENJE HOMOLOGACIJSKIH ISPITIVANJA TE IMENA [
ADRESE HOMOLOGACIJSKIH TIJELA

Stranke Sporazuma koje primjenjuju ovaj Pravilnik prijavljuju TajniStvu Ujedinjenih naroda imena i adrese
tehnickih sluzbi odgovornih za provodenje homologacijskih ispitivanja te homologacijskih tijela koja
dodjeljuju homologacije i kojima treba dostaviti obrasce za potvrdu dodjeljivanja, prosirenja, odbijanja ili
povlacenja homologacije koji su izdani u drugim drzavama.
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PRILOG 1.
Opisni dokument za homologaciju tipa uredaja za voZnju unatrag
Sljededi se podaci, ako su primjenjivi, dostavljaju u tri primjerka s popisom sadrzaja.
Svi se crtezi dostavljaju u prikladnom mjerilu na formatu A4 ili u mapi tog formata i moraju biti dovoljno detaljni.

Fotografije, ako ih ima, moraju biti dovoljno detaljne.

1. Marka (trgovacko ime proizvodaca): ... .....o.oiuit oot e
2. Tip 1 OPE trOVACKI OPISI: « .. entent ettt ettt ettt e e e
3. Podaci za identifikaciju tipa, ako su oznaceni na uredaju: .............oouiiiiiii i
4. Kategorija vozila za koju je uredaj NamIenjen: . ... ...oouuintint e
5. Imeiadresa proizvodacar ........co.ouriuiitii i e
6. Mjesto i nain pricvricenja homologacijske oznake: ...... ... ..o i
6.1 Drugi nacin identifikacije kojim se moZe uspostaviti veza s homologacijskom oznakom: .....................coo..
7. Adrese proizvodnill POGONA: ... .c.uuiittit it
8. Zrcala (navesti Za SVAKO ZICAl0): ... ...ttt
8.1 VAI[anta ...ooooiiiiiiii i e
8.2 Crtezi za identifikaciju zrcala: ... ..o i
8.3 Pojedinosti 0 NACINU PIICVISCRITAL . ...ttt ettt ettt et e et e e ettt et e
9. Uredaji za neizravno gledanje, 0sim Zrcala: ...........oooiiiiiiiiit i
9.1 Tip i karakteristike (kao $to je cjeloviti opis uredaja): ..........oieiiiiii i

9.2 Dovoljno detaljni crtezi za identifikaciju cijelog uredaja, ukljucujuéi upute za ugradnju; na crteZima mora biti
oznaceno mjesto za homologacijsku oznaku: ..........o i
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PRILOG 2.
Opisni dokument za homologaciju tipa vozila s obzirom na ugradnju uredaja za voZnju unatrag
Sljededi se podaci, ako su primjenjivi, dostavljaju u tri primjerka s popisom sadrzaja.
Svi se crtezi dostavljaju u prikladnom mjerilu na formatu A4 ili u mapi tog formata i moraju biti dovoljno detaljni.

Fotografije, ako ih ima, moraju biti dovoljno detaljne.

Opcenito
1. Marka (trgovacko ime proizvodaca): .........oouuiiuiit i e
2. Tip 1 OPEE trGOVACKE OPISI: -+ e vttt ettt e
3. Podaci za identifikaciju tipa, ako su 0znaceni na vozilu: ...........c..coiiiiiiiii
4. MJESEO T8 OZNAKE: ..ottt e e
5. Kategorija VOZIla: ..ot
6. Ime i adresa Proizvodaca: . ... ...t
7. Adrese proizvodnih POZOMA: ... .o.iiie it

Op¢e konstrukcijske karakteristike vozila

8. Fotografije ifili crteZi reprezentativnog VOZIIa: .........ouiiuiitiie i
9. PoloZaj upravljaca: levo[desno () ... .ou ettt
9.1 Vozilo je opremljeno za voznju desnom/lijevom stranom (1) ............oooiiiiiiiiiiiii e
10. Raspon dimenzija vozila (UKUPNO): «.....oit i
10.1 Za 3asiju bez nadogradie. ... ..o.un i
10.1.1 SITINI8: () et et

10.1.1.1  Najveca dopusStena SIFINa: .. ... u ettt et et et

(') PrekriZiti suvisno.

() ,Ukupna $irina” vozila znaci dimenzija izmjerena u skladu s uvjetom br. 6.2 norme ISO 612-1978. Za potrebe mjerenja Sirine vozila
za kategorije vozila koje nisu M; uz odredbe te norme ne uzimaju se u obzir sljede¢i uredaji i naprave:

(a) naprave za carinsko pecacenje i njihova zastita;

(b) naprave za pric¢vri¢ivanje cerade i njihova zastita;

(c) indikatori kvarova na gumama;

(d) strsedi savitljivi dijelovi sustava za sprecavanje prskanja po kotacima;

(e) rasvjetna oprema;

(f) kod autobusa, rampe za pristup u stanju pripremnom za voznju, podizne plohe i sli¢na oprema u stanju pripremnom za voZnju, pod

uvjetom da ne strse vise od 10 mm od vozila i da su kutovi rampi usmjereni prema naprijed ili prema natrag zaobljeni s polumjerom

od najmanje 5 mm; rubovi moraju biti zaobljeni s polumjerom od najmanje 2,5 mm;

(g) wuredaji za neizravno gledanje;

(h) indikatori tlaka u gumama;

(i) wuvlacive stube;

) izboceni dio guma neposredno iznad tocke dodira s tlom.
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10.1.1.2  Najmanja dopustena SIFINA: .. ... oouutttint ettt et e
10.2 Za Sasije s NadOGradiOmm: ... ..o.u ittt
10.2.1 SEFNA% ...
11. TG o3 T - P
11.1 Uredaji za neizravno gledanje .........oo.ooii i
11.1.1 ZCala ..
11.1.1.1  Crtezi koji prikazuju poloZaj zrcala u odnosu na konstrukciju vozila: ...
11.1.1.2  Podaci o nacinu pri¢vri¢ivanja, ukljucujudi dio konstrukcije vozila na koji se pri¢vrdéuje: .................o..e.
11.1.1.3  Dodatna oprema koja moZe smanjivati straznje vidno polje: ..........ooviiiiiiiiiiii e
11.1.1.4  Kratak opis elektroni¢kih sastavnih dijelova (ako postoje) uredaja za namjestanje: ..............ccooviiein....
11.1.2 Uredaji za neizravno gledanje, 0Sim zrcala: ..........oouiiiiiii i
11.1.2.1  Dovoljno detaljni crteZi s uputama za ugradnjis ..........ooueiiuiittirtiitin i
11.1.2.2  Kod sustava kamera za gledanje Unatrag: ...........oouiiniittitii i e
11.1.2.2.1 Crtezi/fotografije koje prikazuju polozaj kamera u odnosu na konstrukciju vozila: ..................cooiiee.
11.1.2.2.2 Crteziffotografije koje prikazuju raspored monitora, ukljucujuéi okolne unutarnje dijelove: .....................
11.1.2.2.3 Crteziffotografije koje prikazuju pogled vozaca na mMonitore: ............cvuvvuirriniitiiiiininineeaeanns
11.1.2.2.4 Crteziffotografije koje prikazuju postavljanje i prikaz potrebnog vidnog polja na monitoru: ....................

11.1.2.2.5 Podaci o nacinu pri¢vri¢ivanja sustava kamera za gledanje unatrag, ukljucujudi dio konstrukcije vozila na koji je
PIICVISCRIL ottt ettt et ettt e ettt et ettt ettt e e e et e e

11.1.2.2.6 Dodatna oprema koja moze smanjivati straznje vidno polje: .........oouiviiiiiiiiiii e
11.1.2.2.7 Kratak opis elektronickih sastavnih dijelova (ako postoje) uredaja za namjestanje: .......................oo..

11.1.2.2.8 Tehnicke specifikacije i korisnicki priru¢nik sustava kamera za gledanje unatrag: ....................cooin.
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PRILOG 3.
Izjava
(najvedi format: A4 (210 x 297 mm))

koju je izdalo: ime tijela........ooooeiiiiiii

o) dodjeli homologacije
prosirenju homologacije
odbijanju homologacije
povlacenju homologacije

trajno obustavljenoj proizvodnji

za tip uredaja za voZnju unatrag na temelju Pravilnika UN-a br. 158

Homologacijski broj: .........coooiiiiiiiiiiiiii e, Broj Pro$irenja:. ....o.ovueeueeiiii e,
1. Trgovacko ime ili 0znaka uredaja: ...... ..o
2. Ime proizvodaca za tip Uredaja: ... ..ot
3. Imeiadresa ProizvodaCa: .. ...ttt e
4. Ako postoji, ime i adresa proizvodaceva zastupnika: ............coiiiii i
5. Datum dostavljanja na homologaciju: ...........o it e
6. Tehnicka sluzba odgovorna za provodenje homologacijskih ispitivanja: .............coooiiiiii i
7. Datum izvje$ca koje je izdala ta sluzba: ... ... ... .
8. Broj izvjes¢a koje je izdala ta sluzba: ........ .o i
9. KIAEAK OPIS. . e ettt ettt e e
Vrsta uredaja: zrcalo, sustav kamera za gledanje unatrag, drugi uredaj® ...
Uredaj za blizinsko gledanje unatrag? ............oiuoiiiiti i e
10. Polozaj homologacijske 0Znake: .........oooiiiiiii i e
11. Razlozi proSirenja (prema potrebi): ......o.uiieii i e

12. Homologacija dodijeljena/odbijena/prosirena/povucena*

(") Razlikovni broj drzave koja je dodijelila/prosirila/odbila/povukla homologaciju (vidjeti odredbe o homologaciji u Pravilniku).
() Prekriziti suvisno.
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TR /]
14. Datum:

LS. PO DS oo e

16. Ovoj je izjavi priloZzen popis dokumenata pohranjenih kod homologacijskog tijela koje je dodijelilo homologaciju i koji
se mogu dobiti na zahtjev.
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PRILOG 4.
Izjava
(najvedi format: A4 (210 x 297 mm))

koju je izdalo: imetijela...........ooii

o(: dodjeli homologacije
prosirenju homologacije
odbijanju homologacije
povlacenju homologacije

trajno obustavljenoj proizvodnji

za tip vozila s obzirom na postavljanje uredaja za voZnju unatrag na temelju Pravilnika UN-a br. 158

Homologacijski broj: .........coooiiiiiiiiiiiiii, Broj pro$irenja: ........ooeiiiiiiiiiiii e
1. Marka (trgovacko ime proizvodaca): ... ....couoiuit ittt
2. Tip 1 OPEi trGOVACKE OPISI: - .ttt ettt ettt et ettt e e e

3. Podaci za identifikaciju tipa, ako su oznaceni na vozilu: .............oiiiiiii

4. Kategorija vozila: (M;, M,, M3, N;, Ny, N3)?
5. Imeiadresa ProizvodaCa: .. ...t e
6. Adrese proizvodnill POZONA: ... ...ttt e

7. Dodatne informacije (prema potrebi) — vidjeti dodatak:

8. Tehnicka sluzba odgovorna za provodenje homologacijskih ispitivanja: ...
9. Datum iSpitnog IZVJESCa ... .ui i
10. Broj iSPitnog ZVJESCA: ... ettt ettt et et e

11. Napomene (ako ih ima) — vidjeti dodatak:
B /] o

S TR - T 5o N

(") Razlikovni broj drzave koja je dodijelila/prosirila/odbila/povukla homologaciju (vidjeti odredbe o homologaciji u Pravilniku).
() Prekriziti suvisno.
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O 015

15. PriloZeno je kazalo opisne dokumentacije podnesene homologacijskom tijelu, koja se moze dobiti na zahtjev.

Prilog 4. — Dodatak

Dodatak izjavi o homologaciji tipa br. ............. o homologaciji tipa vozila s obzirom na postavljanje uredaja za voznju
unatrag prema Pravilniku UN-a br. 158

1. Trgovacko ime ili oznaka zrcala i dodatnih uredaja za neizravno gledanje i broj homologacije tipa sastavnog
i LA e

2. Blizinski retrovizori i uredaji za voznju unatrag’
3. Progirenje homologacije tipa vozila na sljede¢i uredaj za neizravno gledanje: ..............cooiiiiiiiiiiiiiiia,
4. Podatak o tocki R poloZaja SJedenja VOZACa: ..........euiutintit it

5. Najveca i najmanja $irina nadogradnje s obzirom na koju je dodijeljena homologacija za zrcalo i uredaje za neizravno
e TCTa

6. Ovom su certifikatu prilozeni sljede¢i dokumenti, oznaceni prethodno navedenim homologacijskim brojem: ...........
(a) crtezi koji prikazuju postavljanje uredaja za neizravno gledanje; ............ooiiiiiii

(b) crtezi i nacrti koji prikazuju polozaj i karakteristike dijela strukture na koji se uredaji za neizravno gledanje
POSEAVIIAJUL .« e ettt e e et

7. Napomene (npr. s obzirom na promet lijevom/desnom Stranom CeSte)): ..........oueeiutertiinieiiiaeaieaneaeannenns.
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PRILOG 5.
Izgled homologacijske oznake uredaja za neizravno gledanje

(Vidjeti stavak 5.4. Pravilnika)

Y S

M
: E43 e 2 158R - 002439 N a3

a = min. 5 milimetara

Ova homologacijska oznaka pri¢vrilena na uredaj za neizravno gledanje oznacava da je taj uredaj glavni blizinski
retrovizorski uredaj homologiran u Japanu (E 43) na temelju Pravilnika UN-a br. 158 pod homologacijskim brojem
002439. Prve dvije znamenke homologacijskog broja ozna¢avaju da je homologacija dodijeljena u skladu sa zahtjevima iz
Pravilnika UN-a br. 158 u izvornoj verziji.

Napomena:  Homologacijski broj i dodatni simbol postavljaju se blizu kruZnice te iznad, ispod, lijevo ili desno od slova
,E”. Znamenke homologacijskog broja nalaze se na istoj strani u odnosu na slovo ,E” i okrenute u istom
smjeru. Dodatni simbol nalazi se izravno nasuprot homologacijskom broju. Izbjegava se upotreba rimskih
brojki kao homologacijskih brojeva kako ih se ne bi zamijenilo s ostalim simbolima.
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PRILOG 6.

Ispitna metoda za odredivanje reflektivnosti

1. Definicije

1.1  ClIE-ov standardni izvor svjetlosti A:' () kolorimetrijska svjetlost prema zracenju crnog tijela na T4z = 2 855,6 K.

1.1.2 CIE-ov standardni izvor svjetlosti A': Zarulja s volframskom Zarnom niti punjena plinom koja radi na koreliranoj
temperaturi boje Tgg = 2 855,6 K.

1.1.3 Standardni kolorimetrijski analizator CIE 1931": monokromator (osjetilo/receptor zracenja) ¢&ije kolorimetrijske
karakteristike odgovaraju koordinatama boje x (\), y (A), z (\) (vidjeti tablicu).

1.1.4 Spektralni trobojni podaci prema CIE-u': trobojne vrijednosti spektralnih komponenata energetski jednakog spektra
u sustavu CIE (XYZ).

1.1.5 Fotopni vid:' vid normalnog oka kad je prilagodeno razinama svjetljivosti od najmanje nekoliko cd/m?.

2. Oprema

2.1 Opcenito

Oprema se sastoji od izvora svjetlosti, drzaca ispitnog uzorka, prijemnika s fotodetektorom i mjerila (vidjeti sliku 1.)
te sredstava za ponistavanje utjecaja strane svjetlosti.

Prijemnik moZze imati ugraden integracijski fotometar radi lakseg mjerenja reflektancije neravnog (izbocenog) zrcala
(vidjeti sliku 2.).

2.2 Spektralne karakteristike izvora svjetlosti i prijemnika

Izvor svjetlosti mora se sastojati od CIE-ova standardnog izvora svjetlosti A i povezane optike koja omoguluje
dobivanje gotovo svjetlosnog snopa s gotovo paralelnim zrakama. Preporucuje se stabilizator napona radi
odrzavanja stalnog napona Zarulje za vrijeme rada instrumenta.

Prijemnik mora imati fotodetektor sa spektralnim odzivom razmjernim funkciji fotopne svjetljivosti standardnog
kolorimetrijskog analizatora CIE 1931 (vidjeti tablicu). MoZe se upotrebljavati svaka druga kombinacija svjetlost-
filtar-receptor koja daje ukupni ekvivalent CIE-ova standardnog izvora svjetlosti A i fotopnog vida. Ako prijemnik
ima integracijski fotometar, unutarnja povrsina sfere premazuje se spektralno neselektivnim bijelim mat premazom
(difuznim).

2.3 Geometrijski uvjeti

Kut izmedu upadnog snopa i okomice na ispitnu povrsinu (@) trebao bi po moguénosti biti 0,44 + 0,09 rad (25 + 5°)
i ne smije prelaziti gornju granicu dopustenog odstupanja (0,53 rad, odnosno 30°). Os receptora mora s tom
okomicom zatvoriti kut () jednak kutu upadnog snopa (vidjeti sliku 1.). Kad padne na ispitnu povrsinu, promjer
upadnog snopa mora biti najmanje 13 mm (0,5 palaca). Reflektirani snop ne smije biti $iri od osjetljive povrsine
fotodetektora niti obuhvacati manje od 50 % te povrine te mora koliko god je moguce obuhvatiti isti dio povrsine
kao i snop upotrijebljen za umjeravanje uredaja.

(") Definicije su preuzete iz CIE-ove publikacije 50 (45), Medunarodni elektronicki rje¢nik, Skupina 45., Rasvjeta
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Ako prijemnik ima integracijski fotometar, promjer sfere mora biti najmanje 127 mm (5 palaca). Otvori na stijenki
sfere za uzorak i upadni snop moraju biti dovoljno veliki da propuste cijeli upadni i reflektirani svjetlosni snop.
Fotodetektor mora biti smjesten tako da na njega izravno ne pada svjetlost ni upadnog ni reflektiranog snopa.

2.4  Elektri¢ne karakteristike sklopa fotodetektor-mjernog uredaj

Izlazni signal fotodetektora ocitan na mjerilu je linearna funkcija jakosti svjetlosti na fotoosjetljivoj povrsini. Na
raspolaganju moraju biti (elektri¢na i/ili opticka) sredstva za umjeravanje i nulto umjeravanje. Ta sredstva ne smiju
utjecati na linearnost ni na spektralne karakteristike instrumenta. To¢nost sklopa receptor-mjerilo mora biti
unutar + 2 % cijele ljestvice ili + 10 % ocitane vrijednosti, ovisno o tome §to je manje.

2.5 Drza¢ uzorka

Mehanizam mora omogucavati postavljanje uzorka tako da se osi drzaca izvora i receptora sijeku na reflektirajucoj
povrsini. Reflektirajuca povrsina mozZe lezati unutar uzorka zrcala ili na obje njegove strane, ovisno o tome zrcali li
se svjetlost s gornje ili donje povrsine ili okretne prizme.

3. Postupak

3.1 Metoda izravnog umjeravanja

U metodi izravnog umjeravanja kao referentni etalon uzima se zrak. Ta se metoda primjenjuje na uredaje koji su
izradeni tako da omogucuju umjeravanje cijele ljestvice pomicanjem prijemnika u poloZaj izravno na osi izvora
svjetlosti (vidjeti sliku 1.).

U odredenim se slucajevima s tom metodom (poput mjerenja povrsina male reflektivnosti) moze upotrebljavati
umjerna medutocka (izmedu 0 i 100 % na ljestvici). U tim se sluCajevima filtar neutralne gustoée poznate
propusnosti umece u opticki put, a sustav umjeravanja namjesta dok instrument ne pokaze postotak propustanja
filtra neutralne gustoCe. Taj se filtar uklanja prije mjerenja reflektivnosti.

3.2 Metoda neizravnog umjeravanja

Metoda neizravnog umjeravanja primjenjuje se kod instrumenata s nepromjenjivom geometrijom izvora i
prijemnika. Potrebna je pravilno umjerena i odrzavana normala reflektancije. PoZeljno je da ta referentna normala
bude ravno zrcalo ¢ija je vrijednost reflektancije $to je moguée bliza onoj ispitnih uzoraka.

3.3 Mjerenje ravnog zrcala

Reflektancija uzoraka ravnog zrcala moze se mjeriti instrumentima kod kojih se primjenjuje metoda izravnog ili
neizravnog umjeravanja. Vrijednost reflektancije ocitava se izravno na mjerilu.

3.4 Mjerenje neravnog (izbocenog) zrcala

Za mjerenje reflektancije neravnih (izbocenih) zrcala potrebni su instrumenti s integrirajuom sferom u prijemniku
(vidjeti sliku 2.). Ako mjerilo instrumenta pokazuje n. podjela s etalonskim zrcalom reflektancije E %, tad sa
zrcalom nepoznate reflektancije n, podjela mora odgovarati reflektanciji X %, u skladu s formulom:
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Slika 1.

Opca shema reflektometra s ispitnim rasporedom za dvije metode umjeravanja

Mierilo s namjeStaniima

0
° 0 Reflektancija (%)
Nulto | $® % Umjeravanje
umjeravanje

Drzac uzorka

== Izvor svjetlosti i
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Z’ ,1Zravno” umjeravanje

/
., - / £

Fotor'ecep'tmj u pqlozaju ;Z y

Za mjerenje 1 ,,neizravno” I

. ) P
umjeravanje X% P
-
— —_ -
Slika 2.

Opc¢a shema reflektometra s integracijskim fotometrom u prijemniku
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4. Spektralne trobojne vrijednosti za standardni kolorimetrijski analizator CIE 1931 (3

Ova je tablica izvod iz CIE-ove publikacije 50 (45) (1970.)

3 (0 T z (A
- (») ¥ (%) *)
380 0.0014 0.0000 0,00645
3490 0,004 2 0.0001 0,0201
400 0,014 3 0.0004 0,067 9
410 0.0435 0.0012 0,207 4
420 0,134 4 0.0040 06456
430 0.28349 00116 1,3856
440 0,348 3 0.0230 1,747 1
480 0,336 2 00380 17721
460 0,290 8 0.0600 1,668 2
470 0.1954 00910 1,287 6
480 0.0956 01390 08130
450 00320 02080 0,465 2
00 0.004 8 0,3230 02720
510 0.0093 05030 01582
520 0.063 3 0,7100 0,078 2
530 0.1655 08620 0,042 2
40 0.2904 0954 0 00203
A50 04334 09950 poogvy
a60 05945 09950 0,00539
70 0,762 1 09520 0.0021
580 0.916 3 0.8700 0,001 7
540 1.026 3 07570 00011
600 1.062 2 06310 0.0008
610 1.002 6 0.5030 0,0003
620 08544 03810 0,0002
630 0,642 4 02660 0.0000
G40 0,447 9 01750 0,0000
650 0.2835 0,107 0 0,0000
660 0,164 9 00610 0.0000
670 0.087 4 0.0320 0.0000
630 0,046 8 0,017 0 0,0000
690 Do227 0,008 2 0,0000
700 0.0114 0.,0041 0.0000
710 0.0058 0,002 1 0,0000
720 0,0029 00010 0.0000
730 0.0014 0.0005 0.0000
740 0.0007 pooopz = 0.0000
750 0.0003 0,0001 0,0000
760 00002 0.,0001 0.0000
770 0.0001 00000 0.0000
780 0,0000 n.ooo0 0.0000

*  Promijenjeno 1966. (s 3 na 2)

() Skracena tablica. Vrijednosti Y (A) =V (A) zaokruzene su na cetiri decimalna mjesta.
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Slika s objasnjenjem

Primjer uredaja za mjerenje faktora refleksije sfernih zrcala

C= prijemnik
D= dijafragma
E= ulazni otvor

= mjerni otvor
= leca

= otvor objekta
= izvor svjetlosti

(S) = integracijski fotometar



L 184/50 Sluzbeni list Europske unije 25.5.2021.

PRILOG 7.

Postupak odredivanja polumjera zakrivljenosti ,,r” reflektirajue povrsine zrcala
1. Mjerenje

1.1  Oprema

Upotrebljava se ,sferometar” slican opisanom na slici 1. ovog Priloga s oznacenim udaljenostima izmedu crtala
broj¢anika i nepomi¢nih nogu stalka.

1.2 Mjerne tocke

1.2.1 Glavni polumjeri zakrivljenosti mjere se u tri tocke koje su $to je mogule blize poloZajima na trecini, polovini ili
dvije tre¢ine duljine uzduz luka reflektirajuce povrsine koji prolazi kroz srediste te povrsine i paralelno s odsjeckom
b ili na luku koji prolazi kroz srediste reflektirajuée povrsine koja je na njega okomita, ako je taj luk dulji.

1.2.2 Kad zbog veli¢ine reflektirajuce povrsine nije moguce obaviti mjerenja u smjerovima odredenima u stavku 2.1.2.2.2.
ovog Pravilnika, tehnicka sluzba odgovorna za ispitivanja moZe provesti mjerenja u toj tocki u dva okomita smjera
koja su $to je moguce bliZa prethodno propisanima.

2. Izratun polumjera zakrivljenosti ,r”

L izrazen u mm izraCunava se prema formuli:

rp1+rp2+rp3
3

r=
pri cemu je:

1,1 = polumjer zakrivljenosti u prvoj mjernoj tocki
1,2 = polumjer zakrivljenosti u drugoj mjernoj tocki

1,3 = polumjer zakrivljenosti u tre¢oj mjernoj tocki
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Slika 1.
Sferometar
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PRILOG 8.
Postupak za odredivanje tocke H i stvarnog nagiba trupa za sjediSta u motornim vozilima (')
Dodatak 1. — Opis trodimenzionalne naprave za odredivanje tocke H (3D H naprava)'
Dodatak 2. — Trodimenzionalni referentni sustav’

Dodatak 3. — Referentni podaci za sjedita’

(") Postupak je opisan u Prilogu 1. Konsolidiranoj rezoluciji o konstrukciji vozila (R.E.3) (dokument ECE/TRANS/WP.29/78/Rev.6)https:/|
unece.org/transport/standards/transport/vehicle-regulations-wp2 9 [resolutions


https://unece.org/transport/standards/transport/vehicle-regulations-wp29/resolutions
https://unece.org/transport/standards/transport/vehicle-regulations-wp29/resolutions
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PRILOG 9.

Ispitne metode za vidno polje blizinskog retrovizora

1. Vidno polje

Zahtjevi za vidno polje definirani u stavku 15.2. ovog Pravilnika mogu se ispitivati u uvjetima opisanima u ovom
Prilogu.

1.1 Ispitivani objekti

Svaki ispitivani objekt mora biti uspravan okrugli cilindar visok 0,8 m i vanjskog promjera 0,3 m. Svaki ispitivani
objekt mora biti oznacen na sljedeci nacin.

(a) Ispitivani objekt mora imati obojeni dio dimenzija 0,15 m x 0,15 m koji se moZe pomicati od dna do vrha
bocne strane cilindra.

(b) Obojeni dio mora biti u boji koja je u kontrastu s ostatkom cilindra i ispitnom povrsinom.

Slika A

Ispitivani objekt

203m =
—_— pomicni obojeni dio
= | Il |ossw
0.15m
1.2 Mjesta i orijentacije ispitivanih objekata

Ispitivani objekti postavljaju se na mjesta navedena u tockama od (a) do (h) i prikazana na slici B. Mjere se
udaljenosti prikazane na slici B od ispitivanog objekta do drugog ispitivanog objekta ili drugog objekta od
cilindri¢nog sredista (osi) ispitivanog objekta gledanoga odozgo. Svaki ispitivani objekt mora biti orijentiran tako
da mu je os vertikalna.

(a) Ispitivani objekti A, B i C postavljaju se tako da su njihova sredista na popre¢noj vertikalnoj ravnini koja se
nalazi 0,3 m straga od poprecne vertikalne ravnine te dodiruje krajnju straznju povrsinu vozila.

(b) Ispitivani objekt B postavlja se tako da je njegovo srediSte na uzduznoj vertikalnoj ravnini koja prolazi kroz
uzduznu sredi$nju os vozila.

(c) Ispitivani objekti D, E i F postavljaju se tako da su njihova sredista na popre¢noj vertikalnoj ravnini koja je
1,5 m straga od poprecne vertikalne ravnine te dodiruje krajnju straznju povrsinu vozila.
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(d) Ispitivani objekt E postavlja se tako da je njegovo srediste na uzduznoj vertikalnoj ravnini koja prolazi kroz
uzduznu sredi$nju os vozila.

(e) Ispitivani objekti G, H i I postavljaju se tako da su njihova sredista na poprecnoj vertikalnoj ravnini koja je
3,35 m straga od poprecne vertikalne ravnine te dodiruje krajnju straznju povrsinu vozila.

(f) Ispitivani objekt H postavlja se tako da je njegovo srediste na uzduznoj vertikalnoj ravnini koja prolazi kroz
uzduZznu sredi$nju os vozila.

(g) Ispitivani objekti A, D i G postavljaju se tako da su njihove krajnje vanjske tocke u uzduznoj vertikalnoj
ravnini koja dodiruje krajnje lijevu vanjsku povrsinu vozila.

(h) Ispitivani objekti C, F il postavljaju se tako da su njihove krajnje vanjske tocke u uzduznoj vertikalnoj ravnini
koja dodiruje krajnje desnu vanjsku povrsinu vozila.
Mehanicke vuéne spojnice i nosaci prtljage koji su smjesteni na straznjem dijelu vozila ne uzimaju se u obzir.

Slika B

Mjesta ispitivanih objekata

AT
' 1\

1.3 Ispitni uvjeti

1.3.1 Rasvjeta

Ispitivanje se provodi sa sljedec¢im osvjetljenjem: svjetlost se ravnomjerno iri odozgo s intenzitetom od 7 000 do
10 000 luksa izmjerenom i sreditu vanjske povrsine krova vozila.

1.3.2  Temperatura

Temperatura unutar vozila tijekom ispitivanja mora biti unutar raspona od 15 °C do 25 °C.
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1.3.3  Stanje vozila

1.3.3.1 Gume

Gume na vozilu moraju biti na proizvodacevu preporuc¢enom tlaku za hladnu gumu.

1.3.3.2 Opterecenje vozila

Vozilo mora biti u voznom stanju kako je definirano u Konsolidiranoj rezoluciji o konstrukeiji vozila (R.E.3.)
(ECE/TRANS/WP.29/78/Rev.6, stavak 2.2.5.4.).

1.3.3.3 Podesivi ovjes

Ako vozilo ima podesiv ovjes, ovjes mora biti u najnepovoljnijem stanju.

1.3.3.4 Peta vrata i poklopac prtljaznika

Peta vrata ili poklopac prtljaznika, ako ih vozilo ima, moraju biti zatvoreni i zabravljeni na uobicajeni nacin tijekom rada
vozila.

1.4 Ispitni postupak
Vidljivost svakog stupa provjerava se za jedan po jedan stup.

Druga je moguénost da se istodobno ispita jedan red. Nakon $to ga se uspjesno prepozna, stup se moze ukloniti.

2. Pripravnost sustava

2.1 Ispitni uvjeti

(a) Vozilo se ostavlja parkirano sve dok se ne potvrdi da su svi elektronicki sustavi deaktivirani ili barem 30
minuta.

(b) Osoba koja provodi ispitivanje ili oprema za ispitivanje smije se ve¢ nalaziti u vozilu.

(c) Provjerava se je li mjenja¢ vozila u neutralnom stupnju prijenosa ili stupnju prijenosa za kretanje prema
naprijed.

(d) Ispitivanje moZe poceti otvaranjem vozacevih vrata. Nakon $to se otvore, moraju se ponovno zatvoriti.

2.2 Postupak ispitivanja
(@) Vozilo se postavlja u aktivni nac¢in rada. Time se pokrece prvi mjera¢ vremena.
(b) Ceka se najmanje Sest sekundi.

(c) Voznja unatrag pocinje odabirom nacin rada za voznju unatrag. Ako vozilo nije moguce prebaciti u na¢in rada
za voznju unatrag u roku od Sest sekundi nakon $to se vozilo prebaci u aktivni nacin rada, voZnja unatrag
pokrece se ¢im je to tehnicki mogude.

(d) Pokrece se drugi mjera¢ vremena u skladu sa specifikacijama proizvodaca, a najkasnije po aktivaciji nacina
rada ili stupnja prijenosa za voZnju unatrag.

(¢) Na drugom mjeracu vremena biljezi se vrijeme odziva koje je potrebno da podrugje iza vozila postane u
potpunosti vidljivo na zaslonu.

3. Veli¢ina objekta
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3.1 Referentna tocka za ispitivanje.
Referentna tocka za ispitivanje dobiva se na sljede¢i nacin.

(a) Sredi$nja ofna tocka usmjerena prema naprijed (Mf) prikazana na slici C postavlja se tako da se nalazi
635 mm vertikalno iznad tocke H i 96 mm iza tocke H.

(b) Srediste spoja glava/vrat (J) prikazano na slici C postavlja se tako da bude 100 mm iza tocke Mf i 588 mm
vertikalno iznad tocke H. Ako srediSte spoja glave/vrata (J) nije kompatibilno s konfiguracijom sjedala u
vozilu, vozacevo se sjedalo namjesta na sredi$nju toc¢ku uzduznog raspona namjestanja. Ako se sjedalo ne
moze namjestiti na sredi$nju tocku uzduZnog raspona namjetanja, upotrebljava se najblizi polozaj za
namjestanje iza sredisnje tocke.

(c) Izmedu tocke Mf i tocke vertikalno iznad J povlaci se zamisljeni vodoravni pravac, definiran kao J2.

(d) Zamisljeni pravac rotira se oko J2 u smjeru slike podrudja iza vozila dok se ne postigne najkraca pravocrtna
udaljenost izmedu tocke Mf i srediSta zaslona koji se upotrebljava za prikaz slike podrugja iza vozila
propisanog ovom normon.

(e) Taj novi, rotirani polozaj tocke Mf je Mr (rotirana sredi$nja o¢na tocka).

3.1 Mjerni postupak
(a) Fotoaparat, videokamera ili ekvivalentan digitalni uredaj najmanje veli¢ine le¢e 35 mm postavlja se tako da se
srediste ravnine slike fotoaparata nalazi u tocki Mr i da je leCa kamere usmjerena prema sredistu slike podrudja
iza vozila na zaslonu.

(b) Ravnalo se postavlja na dno slike podrug¢ja iza vozila okomito na sredi$nju os cilindra ispitivanog objekta. Ako
nasloni za glavu u vozilu zaklanjaju pogled kamere na zaslon, mozZe ih se prilagoditi ili ukloniti.

(c) Snima se fotografija vizualnog zaslona koja mora obuhvatiti ravnalo i prikazanu sliku podrugja iza vozila.

3.2 Izdvajanje fotografskih podataka

(a) Na fotografiji se mjeri prividna duljinu odsjecka od 50 mm ravnala na fotografiji duz ruba ravnala, $to blize
slici podrucja iza vozila i u tocki blizu vodoravnog sredista slike podrucja iza vozila.

(b) Na fotografiji se mjeri vodoravna $irinu obojene trake na gornjem dijelu svakog od tri ispitivana objekta na
mjestima G, H i I na slici B.

(c) Izmjerene vodoravne $irine obojenih traka tri ispitivana objekta su dg, dy i d;.
3.3 Utvrdivanje omjera

Za dobivanje omjera prividna duljina odsjecka od 50 mm ravnala vidljiva na fotografiji dijeli se s 50 mm. Taj
omjer je mjerilo.

3.4 Odredivanje udaljenosti gledanja

Utvrduje se stvarna udaljenost od polozaja rotirane sredisnje o¢ne tocke (Mr) do sredista slike podrugja iza vozila.
To je udaljenost gledanja a.ye.

3.5 Izra¢unavanje vidnog kuta dobivenog iz ispitivanih objekata

Vidni kutovi dobiveni iz ispitivanih objekata izra¢unavaju se pomocu sljedeée jednadzbe:

d:
0; = 60 sin™?! <—l)
aeyeSscale
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pri ¢emu i moZe biti vrijednost bilo kojeg ispitivanog objekta G, H ili I, a arkus sinus se izraunava u stupnjevima.
Slika C

PoloZaj sredisnje one tocke (Mf) u srednjoj sagitalnoj ravnini u odnosu na tocku R za muskog vozaca
iz 50. percentila koji gleda prema naprijed i sjedi s kutom naslona sjedala od 25 stupnjeva prema
natrag

T M; srediSnja o¢na toc¢ka za gledanje prema
naprijed (—96, 635)

I  infraorbitalno (96, 620)

J  srediste spoja glave i vrata (—196, 588)

J2 ishodiste zakretanja tocke My (—196, 635)
,H tocka R kuka (0,0)

Osz
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|

Napomena: jedinice su u
milimetrima
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Prilog 10.

Ispitne metode za sustave za detekciju

1. Detekcija u straznjem vodoravnom podrucju

Zvulni sustavi za upozoravanje moraju uspjesno prodi ispitivanje utvrdeno u stavku 1.3.1. ovog Priloga. Ako
zvulni sustavi za upozoravanje uspjesno produ ispitivanje kako je utvrdeno u stavku 1.4. ovog Priloga, smatra se
da su uspjesno progli ispitivanje utvrdeno u stavku 1.3.1. ovog Priloga.

1.1  Ispitni uvjeti

Ispitivani objekt mora biti u skladu sa stavkom 7.1. norme ISO 17386:2010. Za vrijeme ispitivanja brzina vjetra ne
smije biti vea od 1 m/fs. Temperatura mora biti 20 + 5 °C, a vlaznost zraka 60 + 25 %. Ne smiju padati ni kisa ni
snijeg. Ispitivanje se provodi na ravnoj i suhoj asfaltnoj ili betonskoj povriini. Na ispitivanje ne smije utjecati
refleksija zvuénih ni elektromagnetskih valova od zidova, pomoéne opreme za ispitivanje ili drugih predmeta u
okruzenju.

1.2 Priprema za ispitivanje

Upotrebljava se jedan ispitivani objekt. Udaljenost od straznjeg ruba do ispitivanog objekta i poloZaj ispitivanog
objekta odreduje proizvoda¢ kako bi osigurao detekciju ispitivanog objekta. Ispitivani objekt mora se nalaziti u
rasterima koje je mogude detektirati unutar straznjeg vodoravnog podrudja iz stavka 1.3.1. ovog Priloga. Sustav za
detekciju ispitnog vozila u pocetnom stanju mora biti aktiviran [prema proizvodacevim specifikacijama ILI
korisni¢kom priru¢niku] te vozilo mora biti parkirano. Parkiranje u ovom slucaju znaci da je postavljen polozaj P
(parkiranje) kod vozila opremljenih automatskim mjenja¢em, dok kod vozila opremljenih ru¢nim mjenjacem to
znadi da je postavljen neutralni stupanj prijenosa i da je aktivirana ru¢na ko¢nica.

1.3 Ispitna metoda

1.3.1 Polje detekcije

Najveca udaljenost detekcije prema stavcima 5.4.2. i 5.4.3. norme ISO 17386:2010 mora biti 1,0 m (razred R2).
Sirina pravokutnika w_r mora biti jednaka $irini vozila, izmjerenoj duz straznje osovine. Dimenzije se zaokruzuju
na najblizi 0,1 m. Na slici u nastavku prikazuju se primjeri razlicitih $irina w_r (slike 1.1 2.).
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Slika 1.

U slucaju neparnih stupova u bonom smjeru vozila (npr. w_r = 1,67 m)
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Slika 2.

U slucaju parnih stupova u bo¢nom smjeru vozila (npr. w_r = 1,74 m)
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1.3.2 NajniZa stopa detekcije
Najniza stopa detekcije potrebna za straznje vodoravno podrudje mora biti sljedeca:
(@) 90 % za A1, kako je definirano u stavku 5.4.3. norme ISO 17386:2010;

(b) 87 % za straznji raspon 2 u A2, kako je definirano u stavku 5.4.3. norme ISO 17386:2010.

Ne smije postojati nedetektirana rupa veca od kvadrata sastavljenog od dijela rastera veli¢ine 2x2.

Ispitivanja straznjeg vodoravnog podrucja provode se u skladu sa stavkom 7.3. norme ISO 17386:2010.

Kad se upozorenje kontinuirano daje dulje od pet sekundi, smatra se da je ispitivani objekt detektiran. Ispitivanje
detekcije provodi se jednom za svaki ispitivani objekt. Medutim, prema potrebi i prema dogovoru tehnicke sluzbe i
proizvodaca moze se smatrati da je ispitivani objekt detektiran ako se upozorenje da u Cetiri od pet ispitivanja.

1.4  Alternativna (pojednostavnjena) ispitna metoda

1.4.1 Polje detekcije

Podrugja koja se nadziru obuhvacaju deset to¢aka prikazanih na slici 3. u nastavku unutar podrucja koje se nadzire
iz stavka 1.3.1.
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1.4.2 NajniZa stopa detekcije
Najniza stopa detekcije zahtijevana za podrucje od deset tocaka mora biti 100 %.

Kad se upozorenje kontinuirano daje dulje od pet sekundi, smatra se da je ispitivani objekt detektiran. Ispitivanje
detekcije provodi se jednom za svaki ispitivani objekt. Medutim, prema potrebi i prema dogovoru tehnicke sluzbe i
proizvodaca moZe se smatrati da je ispitivani objekt detektiran ako se upozorenje da u Cetiri od pet ispitivanja.

1.4.3 Sposobnost samoispitivanja i ukazivanje na kvar

U skladu sa stavkom 5.5. norme ISO 17386:2010 sustav mora imati funkcije za samoispitivanje. Kad god se
detektira kvar, sustav mora dati informacije o kvaru sustava u skladu sa stavkom 17.2.5. ovog Pravilnika.

2. Vrijeme odziva

2.1  Ispitni uvjeti
(a) Vozilo se ostavlja parkirano sve dok se ne potvrdi da su svi elektronicki sustavi deaktivirani ili barem 30 minuta.
(b) Osoba koja provodi ispitivanje ili oprema za ispitivanje smije se ve¢ nalaziti u vozilu.

(c) Provijerava se je li mjenja¢ vozila u neutralnom stupnju prijenosa ili stupnju prijenosa za kretanje prema
naprijed.

(d) Ispitivanje moZe poceti otvaranjem vozacevih vrata. Nakon $to se otvore, moraju se ponovno zatvoriti.

2.2 Ispitni postupak

(a) Ispitivani objekt postavlja se u propisano polje detekcije.

(b) Vozilo se postavlja u aktivni na¢in rada. Time se pokrece prvi mjera¢ vremena.
9

(c) Ceka se najmanje Sest sekundi.

(d) Voznja unatrag pocinje odabirom nacin rada za voZnju unatrag. Ako vozilo nije moguée prebaciti u nacin rada
za voznju unatrag u roku od Sest sekundi nakon 3to se vozilo prebaci u aktivni nacin rada, voZnja unatrag
pokreée se ¢im je to tehnicki moguce. Pokreée se drugi mjera¢ vremena u skladu sa specifikacijama
proizvodaca, a najkasnije po aktivaciji nacina rada ili stupnja prijenosa za voZnju unatrag.

(¢) Na drugom mjeracu vremena biljezi se vrijeme odziva koje je potrebno da informacijski signal postane
dostupan.
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