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II

(Muut kuin lainsddtamisjdrjestyksessi hyviksyttavat saddokset)

ASETUKSET

KOMISSION TAYTANTOONPANOASETUS (EU) 2021/1228,
annettu 16 piivini heinikuuta 2021,

tiytintoonpanoasetuksen (EU) 2016/799 muuttamisesta ilykkiiden ajopiirturien ja niiden osien
rakentamista, testaamista, asentamista, kiyttod ja korjaamista koskevien vaatimusten osalta

(ETA:n kannalta merkityksellinen teksti)

EUROOPAN KOMISSIO, joka

ottaa huomioon Euroopan unionin toiminnasta tehdyn sopimuksen,

ottaa huomioon tieliikenteessd kdytettivistd ajopiirtureista 4 pdivind helmikuuta 2014 annetun Euroopan parlamentin ja
neuvoston asetuksen (EU) N:o 165/2014 (') ja erityisesti sen 11 artiklan,

sekd katsoo seuraavaa:

(1)

Asetuksella (EU) N:o 165/2014 otettiin kdyttoon digitaaliset ajopiirturit, joissa on yhteys maailmanlaajuiseen
satelliittinavigointijarjestelmaan, jaljempind 'GNSS’, sekd varhaiseen havaitsemiseen tarkoitettu etdyhteysviestintd-
laitteisto ja ITS-rajapinta.

Ajopiirtureiden ja niiden osien rakentamista, testaamista, asennusta, kayttod ja korjausta koskevat tekniset
vaatimukset vahvistetaan komission tdytintdonpanoasetuksessa (EU) 2016799 (2).

Asetusta (EU) N:o 165/2014 ja Euroopan parlamentin ja neuvoston asetusta (EY) N:o 561/2006 (}) on muutettu
Euroopan parlamentin ja neuvoston asetuksella (EU) 2020/1054 (*). Asetuksessa (EU) 2020/1054 edellytetddn
lisiominaisuuksien kayttoonottoa dlykkaissd ajopiirturissa. Sen vuoksi on tarpeen mdaritelld dlykkaan ajopiirturin
uusi versio muuttamalla tdytintoonpanoasetusta (EU) 2016/799.

Asetuksen (EU) N:o 165/2014 8 artiklan 1 kohdan mukaisesti ajoneuvon sijainti olisi kirjattava automaattisesti aina,
kun ajoneuvo ylittdd jasenvaltion rajan, ja aina, kun ajoneuvo suorittaa kuormaus- tai purkamistoimia.

Alykkiiden liikennejérjestelmien rajapinnan, joka on valinnainen élykkdén ajopiirturin 15 pdivasti kesikuuta 2019
kayttoonotetussa versiossa, olisi oltava pakollinen dlykkdan ajopiirturin uudessa versiossa.

EUVLL 60, 28.2.2014, s. 1.

Komission tdytintoénpanoasetus (EU) 2016799, annettu 18 pdivind maaliskuuta 2016, ajopiirturien ja niiden osien rakentamista,
testaamista, asentamista, kdyttod ja korjaamista koskevan Euroopan parlamentin ja neuvoston asetuksen (EU) N:o 165/2014
tdytantoonpanemisesta (EUVL L 139, 26.5.2016, s. 1).

Euroopan parlamentin ja neuvoston asetus (EY) N:o 561/2006, annettu 15 pdivind maaliskuuta 2006, tieliikenteen sosiaalilain-
sddddnnon yhdenmukaistamisesta ja neuvoston asetusten (ETY) N:o 3821/85 ja (EY) N:o 2135/98 muuttamisesta sekd neuvoston
asetuksen (ETY) N:o 3820/85 kumoamisesta (EUVL L 102, 11.4.2006, s. 1).

Euroopan parlamentin ja neuvoston asetus (EU) 2020/1054, annettu 15 péivind heindkuuta 2020, asetuksen (EY) N:o 561/2006
muuttamisesta siltd osin kuin on kyse vuorokautista ja viikoittaista enimmdisajoaikaa, vahimmiistaukoja sekd vuorokautisia ja
viikoittaisia lepoaikoja koskevista vihimmadisvaatimuksista ja asetuksen (EU) N:o 165/2014 muuttamisesta siltd osin kuin on kyse
ajopiirtureilla tapahtuvasta paikannuksesta (EUVL L 249, 31.7.2020, s. 1).
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©)

Alykkdin ajopiirturin uudessa versiossa olisi oltava valmius todentaa Galileo-satelliittisignaali heti, kun Galileo-
jarjestelma on toiminnassa.

Sen vilttdmiseksi, ettd valvontalaite on fyysisesti vaihdettava aina, kun ajopiirturin teknisiin eritelmiin tehddin
muutoksia, on tarpeen varmistaa, ettd ajopiirturin tulevat toiminnot voidaan ottaa kdytt66n ja niitd voidaan
parantaa ohjelmistopaivityksilla.

Taytantoonpanoasetuksessa (EU) 2016/799 sallitaan muuntimen asentaminen liiketunnistimen ja ajopiirturin vélille
sellaisissa ajoneuvoissa, joiden paino on alle 3,5 tonnia mutta jotka saattavat toisinaan ylittdd tdiméin kynnysarvon
esimerkiksi perdvaunua vetdessddn. Asetukseen (EY) N:o 561/2006 tehdyn muutoksen seurauksena ajopiirturin
asentamisvelvoite on laajennettu koskemaan yli 2,5 tonnin ajoneuvoja. Alykkédn ajopiirturin pakollinen
asentaminen kevyisiin hyotyajoneuvoihin edellyttdd muuntimen antaman turvallisuustason parantamista siten, ettd
ajopiirturiin asennetaan liiketunnistimen signaalista riippumaton sisdinen tunnistin.

Téssd asetuksessa sdddetyt toimenpiteet ovat asetuksen (EU) N:o 165/2014 42 artiklan 1 kohdalla perustetun
komitean lausunnon mukaiset,

ON HYVAKSYNYT TAMAN ASETUKSEN:

1 artikla

Muutetaan taytintdonpanoasetuksen (EU) 2016/799 liite I C timén asetuksen liitteen mukaisesti.

2 artikla

Voimaantulo

Tama asetus tulee voimaan kahdentenakymmenenteni piivana sen jilkeen, kun se on julkaistu Euroopan unionin virallisessa
lehdessd.

Sitd sovelletaan 21 pdivastd elokuuta 2023.

Tamd asetus on kaikilta osiltaan velvoittava, ja sitd sovelletaan sellaisenaan kaikissa
jasenvaltioissa.

Tehty Brysselissd 16 pdivand heindkuuta 2021.

Komission puolesta
Puheenjohtaja
Ursula VON DER LEYEN
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LIITE

Muutetaan taytintdonpanoasetuksen (EU) 2016/799 liite I C seuraavasti:

1) Muutetaan sisdllysluettelo seuraavasti:

a)

lisitddn 3.6.4 kohta seuraavasti:

”3.6.4 Tiedot kuormaus- tai purkamistoimesta”

lisitadn 3.9.18 kohta seuraavasti:

”3.9.18 "GNSS-poikkeama”-tapahtuma”

lisitdan 3.12.17, 3.12.18 ja 3.12.19 kohta seuraavasti:

”3.12.17 Rajanylitykset

3.12.18 Kuormaus- tai purkamistoimet

3.12.19 Digitaalinen kartta”

korvataan 3.20 kohta seuraavasti:

”3.20 Tiedonvaihto ulkoisten lisilaitteiden kanssa”

lisitdan 3.27 ja 3.28 kohta seuraavasti:

”3.27 Rajanylitysten seuranta

3.28 Ohjelmiston péivitys”

lisitddn 4.5.3.2.1.1 kohta seuraavasti:

”4.5.3.2.1.1 Tdydentdvit sovellusten tunnistetiedot (ei kaytettdvissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkéjen

versiossa 1)”

lisitddn 4.5.3.2.17-4.5.3.2.22 kohta seuraavasti:

"4.5.3.2.17

4.5.3.2.18

4.5.3.2.19
4.5.3.2.20
4.5.3.2.21

4.5.3.2.22

Todentamisen tila sellaisiin paikkoihin liittyvien sijaintien osalta, joissa pdivin tyOaika alkaa ja/tai
paittyy (ei kdytettavissa toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)

Todentamisen tila sellaisten sijaintien osalta, joissa kolmen tunnin yhteenlaskettua ajoaika
saavutetaan (ei kdytettdvissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)

Rajanylitykset (ei kiytettivissi toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)
Kuormaus- tai purkamistoimet (ei kdytettavissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)
Tiedot kuorman tyypistd (ei kdytettdvissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)

Ajoneuvoyksikon kokoonpanot (ei kdytettivissi toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)

lisitddn 4.5.4.2.1.1 kohta seuraavasti:

”4.5.4.2.1.1 Tdydentdvit sovellusten tunnistetiedot (ei kaytettdvissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkéjen

versiossa 1)”

lisitddn 4.5.4.2.16-4.5.4.2.22 kohta seuraavasti:

"4.5.4.2.16

4.5.4.2.17

4.54.2.18
4.5.4.2.19

4.5.4.2.20

Todentamisen tila sellaisiin paikkoihin liittyvien sijaintien osalta, joissa pdivin tyOaika alkaa ja/tai
paittyy (ei kdytettavissa toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)

Todentamisen tila sellaisten sijaintien osalta, joissa kolmen tunnin yhteenlaskettua ajoaika
saavutetaan (ei kdytettdvissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)

Rajanylitykset (ei kiytettivissi toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)
Kuormaus- tai purkamistoimet (ei kdytettdvissa toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)

Tiedot kuorman tyypistd (ei kdytettdvissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)
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4.5.4.2.21 Kalibrointiin liittyvat tdydentdvat tiedot (ei kdytettdvissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen
versiossa 1)

4.5.4.2.22 Ajoneuvoyksikon kokoonpanot (ei kdytettavissa toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)”
j)  lisdtddn 4.5.5.2.1 kohdan jilkeen 4.5.5.2.1.1 kohta seuraavasti:

”4.5.5.2.1.1 Taydentdvit sovellusten tunnistetiedot (ei kiytettdvissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen
versiossa 1)”

k) lisdtddn 4.5.5.2.6 kohta seuraavasti:
”"4.5.5.2.6 Ajoneuvoyksikon kokoonpanot (ei kiytettavissa toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)”
1) lisdtddn 4.5.6.2.1 kohdan jilkeen 4.5.6.2.1.1 kohta seuraavasti:

”4.5.6.2.1.1 Tdydentdvit sovellusten tunnistetiedot (ei kaytettdvissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen
versiossa 1)”

m) lisdtddn 4.5.6.2.6 kohta seuraavasti:
”4.5.6.2.6 Ajoneuvoyksikon kokoonpanot (ei kiytettivissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)”

2) Korvataan ennen luetteloa lisdyksistd oleva johdantokappale seuraavasti:

"JOHDANTO
Tahin liitteeseen sisaltyvit toisen sukupolven valvontalaitteita ja ajopiirturikortteja koskevat vaatimukset.

Kesikuun 15 piiviastd 2019 lahtien ensimmadisen kerran unionissa rekisterditdviin ajoneuvoihin asennetaan toisen
sukupolven valvontalaitteet ja kdyttoon otetaan toisen sukupolven ajopiirturikortit.

Toisen sukupolven ajopiirturijirjestelmd sujuvan tdytint6npanon varmistamiseksi toisen sukupolven ajopiirtu-
rikortit on suunniteltu kiytettdviksi myos asetuksen (ETY) N:o 3821/85 liitteen I B mukaisesti rakennetuissa
ensimmidisen sukupolven ajoneuvoyksikoissi.

Vastaavasti ensimmadisen sukupolven ajopiirturikortteja voidaan kiyttda toisen sukupolven ajoneuvoyksikoissi. Toisen
sukupolven ajoneuvoyksikkojen kalibrointiin voidaan kuitenkin kdyttda vain toisen sukupolven korjaamokortteja.

Ensimmdisen ja toisen sukupolven ajopiirturijirjestelmien vilistdi yhteentoimivuutta koskevat vaatimukset
vahvistetaan téssd liitteessd. Taltd osin lisdys 15 sisdltdd lisitietoja eri sukupolvien laitteiden rinnakkaisen kéyton
hallinnasta.

Lisaksi uusien toimintojen, kuten Galileo Open Signal Navigation Message Authentication -palvelun kiyton,
rajanylitysten havaitsemisen ja kuormaus- ja purkamistoimia koskevien tietojen tdytintd6npanon vuoksi sekd
kuljettajakortin kapasiteetin lisddmiseksi 56:een kuljettajan toimintaa sisdltdvddn vuorokauteen tissd asetuksessa
otetaan kdytt66n teknisid vaatimuksia toisen sukupolven valvontalaitteiden ja ajopiirturikorttien versiota 2 varten.”

3) Muutetaan 1 kohta seuraavasti:
a) korvataan f alakohta seuraavasti:
"f) “kalibroinnilla” dlykkdin ajopiirturin osalta
datamuistiin tallennettujen ajoneuvon parametrien pdivittdmistd tai vahvistamista. Ajoneuvon parametreja
ovat ajoneuvon tunnistetiedot (tunnistenumero, rekisteritunnus ja jisenvaltio, jossa ajoneuvo on rekisteroity)
sekd ajoneuvon ominaisuuksia koskevat tiedot (w-, k- ja l-kertoimien ja -vakioiden arvot, rengaskoko,
nopeudenrajoittimen asetukset (jos sellainen on), oikea UTC-aika, matkamittarin lukema, oletusarvoinen
kuormitustyyppi); valvontalaiteen kalibroinnin aikana tyyppihyviksynnan kannalta asiaankuuluvat sinetoinnit

on myds tallennettava datamuistiin.

Pelkdn UTC-ajan pdivitys tai vahvistus on katsottava ajan asetukseksi eikd kalibroinniksi edellyttden, ettei se ole
ristiriidassa 6.4 kohdassa vahvistetun vaatimuksen 409 kanssa.

Valvontalaitteen kalibrointiin tarvitaan korjaamokortti;”
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b)

korvataan g alakohta seuraavasti:

”g) “kortin numerolla”
16 aakkosnumeerista merkkid sisdltdvdd tunnusta, joka yksiloi jasenvaltiossa kiytettdvin ajopiirturikortin.
Kortin numero sisdltdd tunnisteen, joka koostuu kuljettajan tunnisteesta tai kortin omistajan tunnisteesta
yhdess haltijakohtaisen sarjanumeron, kortin korvausnumeron seka kortin uusintanumeron kanssa.
Niin ollen kortin myontineen jasenvaltion tunnus ja kortin numero yksil6ivit kortin tdydellisesti;”

korvataan i ja j alakohta seuraavasti:

") "kortin uusintanumerolla”
kortin numeron kuudettatoista aakkosnumeerista merkkid, jonka arvoa suurennetaan aina, kun tiettyd
tunnistetta, nimenomaisesti kuljettajan tunnistetta tai omistajan tunnistetta yhdessd haltijakohtaisen
sarjanumeron kanssa, vastaava ajopiirturikortti uusitaan;

j) “kortin korvausnumerolla”
kortin numeron viidettitoista aakkosnumeerista merkkid, jonka arvoa suurennetaan aina, kun tiettyd
tunnistetta, nimenomaisesti kuljettajan tunnistetta tai omistajan tunnistetta yhdessid haltijakohtaisen
sarjanumeron kanssa, vastaava ajopiirturikortti korvataan;”

korvataan ee alakohta seuraavasti:

“ee) “kortilla, joka ei ole voimassa”

korttia, joka on havaittu vialliseksi tai jonka varmennus epdonnistui, jonka voimassaoloaika ei ole vield
alkanut tai jonka voimassaoloaika on loppunut;

Lisdksi ajoneuvoyksikko pitad korttia muuna kuin voimassa olevana korttina

— jos ajoneuvoyksikkoon on jo asetettu kortti, jossa on sama kortin myontinyt jasenvaltio, sama tunniste eli
kuljettajan tunniste tai omistajan tunniste yhdessd haltijakohtaisen sarjanumeron kanssa ja suurempi
uusintanumero, tai

— jos ajoneuvoyksikkoon on jo asetettu kortti, jossa on sama kortin myontéinyt jisenvaltio, sama tunniste eli
kuljettajan tunniste tai omistajan tunniste yhdessi haltijakohtaisen sarjanumeron ja uusintanumeron
kanssa mutta jossa on suurempi korvausnumero;”

korvataan Il alakohta seuraavasti:

"l) “etdviestintalaitteistolla”, "etdviestintimoduulilla” tai “varhaiseen havaitsemiseen tarkoitetulla etdyhteyslait-
teistolla”

ajoneuvoyksikon laitteita, joita kaytetddn kohdistettujen tienvarsitarkastuksien tekemiseksi;”
korvataan nn alakohta seuraavasti:
"nn) “kortin uusimisella”

uuden ajopiirturikortin mydntimistd entisen vanhentuessa tai silloin, kun entinen toimii virheellisesti ja on
palautettu sen myonténeelle viranomaiselle;”

korvataan pp alakohta seuraavasti:
"pp) “kortin korvaamisella”

uuden ajopiirturikortin myo6ntdmistd korvaamaan entinen kortti, joka on ilmoitettu kadonneeksi,
varastetuksi tai epdkuntoiseksi ja jota ei ole palautettu sen myonténeelle viranomaiselle;”

korvataan tt alakohta seuraavasti:
“tt) "ajan asetuksella”

kuluvan ajan asetusta; tdimd asetus voi olla automaattinen asetus, jossa kdytetddn GNSS-vastaanottimen
antamaa aikaa viiteaikana, tai se voidaan tehda kalibrointitilassa;”
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i) korvataan yy alakohdan ensimmadinen luetelmakohta seuraavasti:

”

— asennettu M1- ja N1-luokan ajoneuvoon ja jota kiytetddn ainoastaan M1- ja N1-luokan ajoneuvoissa, siten kuin
ne on médritelty Euroopan parlamentin ja neuvoston asetuksen (EU) 2018858 (') 4 artiklassa,”

j) korvataan aaa alakohta seuraavasti:
"aaa) varattu myOhempdan kdyttoon;”

k) korvataan ccc alakohta seuraavasti:
"cee) “kdyttoonottopdivaimadralla”

asetuksessa (EU) N:o 165/2014 vahvistettua pdivimairas, josta lihtien ensimmadisen kerran rekisteroitdviin
ajoneuvoihin asennetaan ajopiirturi timin asetuksen mukaisesti.”

4)  Muutetaan 2.1 kohta seuraavasti:
a) korvataan 5 kappale seuraavasti:
”5) Ajoneuvoyksikkoon sisaltyy ITS-rajapinta, joka médritellddn lisdyksessd 13.
Valvontalaite voidaan liittdd muihin jirjestelmiin tdydentivien rajapintojen ja/tai ITS-rajapinnan valitykselld.”
b) korvataan 7 kappaleen viimeinen alakohta seuraavasti:

"Tamd tehdddn sovellettavan tietosuojaa koskevan unionin lainsdddannon sekd asetuksen (EU) N:o 165/2014
7 artiklan mukaisesti.”

5) Muutetaan 2.2 kohta seuraavasti:
a) korvataan kuudes luetelmakohta seuraavasti:
"— kuljettajan kisin syottimat tiedot:
— tiedot paikasta, jossa paivin tyOaika alkaa ja/tai paittyy
— kuljettajan toimintaa koskevien tietojen sy6tto kisin ja ITS-rajapintaan liittyvé kuljettajan suostumus
— erityisolosuhteita koskevien tietojen syotto
— tiedot kuormaus-/purkamistoimista,”
b) lisitddn luetelmakohdat seuraavasti:
"—  rajanylitysten seuranta,
—  ohjelmiston péivitys.”
6) Muutetaan 2.3 kohta seuraavasti:
a) korvataan 12 kappaleen viides luetelmakohta seuraavasti:
"— kopiointitoiminto ei ole kéytettivissd normaalitilassa lukuun ottamatta
a) vaatimuksessa 193 kuvattuja tapauksia,
b) kuljettajakortin kopiointia, kun ajoneuvoyksikk66n ei ole asetettu mitddn muuta korttityyppid.”
b) muutetaan 13 kappale seuraavasti:

i) korvataan toinen luetelmakohta seuraavasti:

"~ yritystilassa voidaan kuljettajaan liittyvid tietoja (vaatimukset 102, 105, 108, 133a ja 133e) tulostaa vain
jaksoilta, joissa ei ole lukitusta tai joita mikddn muu yritys (joka yksiloidadn yrityskortin numeron 13
ensimmadisen numeron avulla) ei ole lukinnut,”

i) korvataan neljds luetelmakohta seuraavasti:

"~ ajopiirturin tai ajopiirturikorttien kirjaamia ja tuottamia henkilétietoja ei tulosteta ajoneuvoyksikén ITS-
jarjestelman kautta, ellei varmisteta, ettd kuljettaja, jota tiedot koskevat, antaa sithen suostumuksensa,”

(') Euroopan parlamentin ja neuvoston asetus (EU) 2018/858, annettu 30 piivind toukokuuta 2018, moottoriajoneuvojen ja niiden
perdvaunujen seki tillaisiin ajoneuvoihin tarkoitettujen jdrjestelmien, komponenttien ja erillisten teknisten yksikoiden hyviksynndstd
ja markkinavalvonnasta, asetusten (EY) N:o 715/2007 ja (EY) N:o 595/2009 muuttamisesta sekd direktiivin 2007/46/EY
kumoamisesta (EUVL L 151, 14.6.2018, s. 1).
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7)  Korvataan 2.4 kohdassa olevan 14 kappaleen neljis luetelmakohta seuraavasti:

"— ulkoinen GNSS-laitteisto (titd profiilia tarvitaan ja sovelletaan ainoastaan ulkoista GNSS-laitteistoa koskevaan
vaihtoehtoon).”

8) Muutetaan 3.1 kohta seuraavasti:
a) korvataan 16 kappale seuraavasti:
”16) Korttia sisddn asetettaessa (tai korttia etitodennettaessa) valvontalaitteen on tunnistettava, onko kortti
1 kohdan ee alakohdassa olevan madiritelmidn mukainen voimassa oleva ajopiirturikortti, ja jos on,

tunnistettava sen tyyppi ja sen sukupolvi.

Valvontalaitteen on kdytettdvd datamuistiinsa tallennettuja ajopiirturikortin tietoja sen tarkistamiseen, onko
kortti jo asetettu laitteeseen, vaatimuksen 133 mukaisesti.”

b) korvataan 20 kappale seuraavasti:

”20) Ajopiirturikorttien poistaminen saa toimia vain ajoneuvon ollessa pysahtyneeni ja vasta silloin, kun kaikki
asianmukaiset tiedot on tallennettu korteille. Korttien poistaminen saa tapahtua vain kéyttdjin
nimenomaisesta toimenpiteestd.”

9) Muutetaan 3.2 kohta seuraavasti:
a) korvataan 26 ja 27 kappale seuraavasti:

"26) Jotta liikedatan kisittely voidaan havaita, liiketunnistimen tiedot on vahvistettava ajoneuvon liikettd
koskevien tietojen avulla, jotka ovat perdisin GNSS-vastaanottimesta ja muista liikketunnistimesta erillisistd
lahteistd. Ajoneuvoyksikon sisdlld on oltava vahintddn toinen erillinen ajoneuvon likettd mittaava lihde
ilman ulkoisen rajapinnan tarvetta.

27) Tamin toiminnon on mitattava ajoneuvon sijaintia, jotta voidaan tallentaa:

— sijainnit, joissa kuljettajan ja/tai apukuljettajan pdivin tyGaika alkaa,
— sijainnit, joissa yhteenlaskettu ajoaika saavuttaa yli kolmen tunnin jakson,
— sijainnit, joissa ajoneuvo on ylittdnyt jonkin valtion rajan,
— sijainnit, joissa on suoritettu kuormaus-/purkamistoimia,
— sijainnit, joissa kuljettajan ja/tai apukuljettajan paivin tyGaika paittyy.”
b) lisitddn 3.2.1 kohdassa olevaan 30 kappaleeseen virke seuraavasti:
"Virherajoja ei saa kdyttdd mitatun matkan tahalliseen muuttamiseen.”

¢) korvataan 3.2.2 kohdassa oleva 33 kappale seuraavasti:

”33) Jotta varmistetaan osoitetun nopeuden enimmdisvirheeksi + 6 km/t normaalikdytossd ja kun otetaan
huomioon:

— sisddntulosignaalin vaihtelusta (renkaiden eroista, ...) aiheutuva virhe suuruudeltaan + 2 km/t,
— asennuksen tai madraaikaistarkastusten yhteydessa tehtyjen mittauksien virhe suuruudeltaan + 1 kmt,

valvontalaitteen on nopeusalueella 20-180 kmjt ja ajoneuvon ominaiskertoimen ollessa wvililld
2 400-25 000 imp/km kyettdvd mittaamaan nopeus tarkkuudella * 1 km/t (ajettaessa tasaista nopeutta).

Huomautus: tiedontallennuksen lukematarkkuus aiheuttaa valvontalaitteen tallentamaan nopeuslukemaan
lisavirheen suuruudeltaan # 0,5 km/t.”

d) korvataan 3.2.3 kohdassa oleva 37 kappale seuraavasti:

"37) Tdydellinen sijainti on mitattava maantieteellisind koordinaatteina: leveys- ja pituusasteina, asteina ja
minuutteina minuutin kymmenesosan tarkkuudella.”
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10) Muutetaan 3.3 kohta seuraavasti:
a) korvataan 41 kappale seuraavasti:

”41) Kellon kidyntitarkkuuden on vaatimuksen 213 mukaisissa limpéotilaolosuhteissa oltava 1 sekunti/pidivé tai
vihemman ajan asetusten puuttuessa.”

b) lisitddn 41 a, 41 b ja 41 ¢ kappale seuraavasti:

”41 a) Kellon tarkkuuden on korjaamojen asettaessa ajan vaatimuksen 212 mukaisesti oltava 3 sekuntia tai
parempi.

41Db) Ajoneuvoyksikossi on oltava kayntitarkkuuden laskuri, joka laskee kellon kayntitarkkuuden
enimmdisméddrin 3.23 kohdan mukaisen viimeisimmdn ajan asetuksen jilkeen. Ajoneuvoyksikon
valmistajan on mddriteltdvd kellon kdyntitarkkuuden enimmdismaiirs, joka ei saa olla suurempi kuin
1 sekunti/pdivd, kuten vaatimuksessa 41 madritellaan.

41 ¢) Kayntitarkkuuden laskuri on asetettava 1 sekuntiin joka kerran jilkeen, kun valvontalaitteen aika asetetaan
3.23 kohdan mukaisesti. Tima kattaa:

— ajan automaattiset asetukset,
— kalibrointitilassa tehdyt ajan asetukset.”
11) Muutetaan 3.6 kohta seuraavasti:
a) muutetaan 3.6.1 kohta seuraavasti:
i) korvataan 57-59 kappale seuraavasti:

”57) Paikat médritellddn valtion ja tarvittaessa my0s alueen tarkkuudella.

58) Poistettaessa kuljettajakorttia (tai korjaamokorttia) valvontalaitteen on ilmoitettava ajoneuvon nykyinen
sijainti GNSS-tietojen ja 3.12.19 kohdassa maddritetyn tallennetun digitaalisen kartan perusteella sekd
pyydettdvi kortin haltijaa vahvistamaan paikka tai korjaamaan sitd manuaalisesti.

59) Vaatimuksen 58 mukaisesti syGtettyd paikkaa pidetddn paikkana, jossa piivin tyoaika padttyy. Se on
tallennettava kyseiselle kuljettajakortille (tai korjaamokortille) tilapdisend tietueena, ja sen paille voidaan

ndin ollen mydhemmin kirjoittaa uudet tiedot.

Tilapiinen tieto, joka syGtetddn kortin viimeisen poistamisen yhteydessi, vahvistetaan (eli sitd ei endd
korvata) seuraavin ehdoin:

— tieto paikasta, jossa nykyinen paivin tyOaika alkaa, kun tietoja syOtetddn kisin vaatimuksen 61
mukaisesti;

— seuraava tieto paikasta, jossa nykyinen péivin tyoaika alkaa, jos kortin haltija ei sy6td mitddn paikkaa,
jossa tyoaika alkaa tai pdttyi, kun tietoja syotetddn kisin vaatimuksen 61 mukaisesti.

Tilapdinen tieto, joka syotetddn kortin viimeisen poistamisen yhteydessd, korvataan ja uusi arvo
vahvistetaan seuraavin ehdoin:

— seuraava tieto paikasta, jossa nykyinen pdivin tyGaika paittyy, jos kortin haltija ei syotd mitddn
paikkaa, jossa tyoaika alkaa tai paittyi, kun tietoja syotetddn kisin vaatimuksen 61 mukaisesti.”

i) lisdtadn 60 kappaleeseen alakohta seuraavasti:

”Valvontalaitteen on ndytettivd ajoneuvon nykyinen sijainti GNSS-tietojen ja 3.12.19 kohdassa mdiritetyn
tallennetun digitaalisen kartan tai digitaalisten karttojen perusteella sekd pyydettiva kuljettajaa vahvistamaan
paikka tai korjaamaan sitd manuaalisesti.”

b) korvataan 3.6.2 kohdassa oleva 61 kappale seuraavasti:

"61) Asetettaessa paikoilleen kuljettajakorttia (tai korjaamokorttia), ja ainoastaan tilloin, valvontalaitteen on
sallittava toimintaan liittyvien tietojen syottd kisin. Toimintaan liittyvat tiedot syOtetddn kisin kdyttden
ajoneuvoyksikolle kulloinkin médritetyn aikavyohykkeen (aikaero UTC-aikaan ndhden) paikallisia aika- ja
pdivamaaraarvoja.
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Asetettaessa paikoilleen kuljettaja- tai korjaamokorttia kortin haltijalle on kerrottava:
— pdivimairi ja aika, jolloin timd edellisen kerran poisti korttinsa,
— valinnaisesti: ajoneuvoyksikolle kulloinkin asetettu paikallisen ajan ero UTC-aikaan nihden.

Ajoneuvoyksikolle tuntematonta kuljettajakorttia tai korjaamokorttia ensimmdistd kertaa asetettaessa kortin
haltijalta pyydetddn suostumusta ajopiirturiin liittyvddn henkilotietojen tulostamiseen ITS-jdrjestelmin
rajapinnan kautta. Valvontalaitteen on kiytettdvd datamuistiinsa tallennettuja ajopiirturikortin tietoja sen
tarkistamiseen, onko kortti jo asetettu laitteeseen, vaatimuksen 133 mukaisesti.

Kuljettajan (tai korjaamon) suostumus voidaan milloin tahansa ottaa kéyttoon tai poistaa kdytostid valikkoko-
mennoilla, jos kuljettajakortti (tai korjaamokortti) on asetettu yksikkoon.

Toimintaan liittyvid tietoja on voitava syottdd seuraavin rajoituksin:
— toiminnan tyyppi on WORK (tyd), AVAILABILITY (varallaolo) tai BREAK/REST (tauko/lepo),

— kunkin toiminnan aloitus- ja paittymisaikojen on oltava ajanjaksolta kortin viimeisen poistamisen ja tilld
hetkelld tapahtuneen paikoilleen asettamisen valilla,

— Toimintatietojen ajoissa ei saa olla paallekkaisyyksia.

Tietojen sy6ton kisin on oltava tarvittaessa mahdollista, kun aikaisemmin kayttdmaton kuljettajakortti (tai
korjaamokortti) asetetaan paikalleen ensimmdisen kerran.

Toimintatietojen kisin sy6ttamistd koskevan menettelyn on sisdllettdvd niin monta perdkkdistd vaihetta kuin
on tarpeen kunkin toiminnan tyypin, aloitusajan ja pddttymisajan asettamiseksi. Kortin haltijalla on oltava
mahdollisuus olla ilmoittamatta toiminnasta miltd tahansa sen aikavilin osalta, joka on kulunut kortin
viimeisestid poistamisesta tdhdn paikoilleen asettamiseen.

Kortin paikoilleen asettamiseen liittyvdn tietojen késin sy6ton aikana ja siltd osin kuin se tulee kyseeseen,
kortin haltijalla on oltava mahdollisuus syottda:

— paikka, jossa edellinen pdivin tyoaika pdattyi, asiaankuuluvaan aikaan liittyvina (eli kortin viimeisimman
poiston yhteydessi syotettyjen tietojen padlle kirjoitetaan uusi tieto, joka vahvistetaan),

— paikka, jossa nykyinen péivin tyoaika alkaa, asiaankuuluvaan aikaan liittyvina (eli kortin viimeisimman
poiston yhteydessi sy6tetty tilapainen tieto vahvistetaan).

Nykyistd korttia paikoilleen asetettaessa syotetyn paikan, jossa nykyinen pdivin tyGaika alkaa, osalta
valvontalaitteen on ilmoitettava ajoneuvon nykyinen sijainti GNSS-tietojen ja 3.12.19 kohdassa madritetyn
tallennetun digitaalisen kartan perusteella sekd pyydettiva kuljettajaa vahvistamaan paikka tai korjaamaan
sitd manuaalisesti.

Jos kortin haltija ei syotd mitddn paikkaa, missd pidivin tyoaika alkaa tai paittyy kortin paikoilleen
asettamiseen liittyvin tietojen kdsin sy6ton aikana, timédn katsotaan merkitsevan, ettei hinen tydaikansa ole
muuttunut kortin viimeisimman poiston jalkeen. Seuraavan paikan, jossa paivin tydaika pddttyy, syotto
korvaa kortin viimeisimman poiston yhteydessa syotetyt tilapdiset tiedot.

Jos paikka sydtetéin, se on tallennettava asiaankuuluvalle ajopiirturikortille.

Tietojen syo6tt6 kdsin on keskeytettdva, jos:

— kortti poistetaan tai

— ajoneuvo liikkuu ja kortti on kuljettajan korttiaukossa.

Muitakin keskeytyksia sallitaan, esim. aikakatkaisu, kun kéyttéjd ei ole tehnyt mitddn tietyn ajan kuluessa. Jos
tietojen syottd kisin keskeytetddn, valvontalaitteen on vahvistettava kaikki sithen mennessd syotetyt
taydelliset paikka- ja toimintatiedot (joko paikka ja aika tai toiminnan tyyppi, aloitusaika ja paittymisaika

ovat yksiselitteiset).

Jos toinen kuljettaja- tai korjaamokortti asetetaan paikoilleen, kun aikaisemmin asetetun kortin
toimintatietojen syottiminen kisin on meneillddn, timin aikaisemman kortin tietojen syottiminen kisin
loppuun asti on sallittava, ennen kuin toisen kortin tietojen kisin syottdminen aloitetaan.

Kortin haltijalla on oltava mahdollisuus lisitd kdsin syotettdvid tietoja seuraavan vahimmdiisvaatimukset
tdyttivin menettelyn mukaisesti:
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— Toimintatietojen syottdminen kisin aikajirjestyksessd kortin viimeisestd poistosta tdhdn paikoilleen
asettamiseen.

— Ensimmiisen toiminnan alkamisajaksi on asetettava kortin poistohetki. Kuidenkin seuraavien sy6tettyjen
tietojen aloitusajaksi on asetettava edellisten tietojen pddttymisaikaa valittomdsti seuraava aika. Kullekin
toiminnalle on valittava toiminnan tyyppi ja pdattymisaika.

Toimenpiteen on padtyttdvd, kun kisin syStetyn toimintatiedon péddttymisaika on sama kuin aika, jolloin
kortti asetettiin paikoilleen.

Valvontalaitteen on sallittava kuljettajien ja korjaamojen vaihtoehtoisesti ladata kisin tiedot, jotka on
syotettivd menettelyn aikana lisdyksessd 13 maddritellyn ITS-rajapinnan kautta ja valinnaisesti muiden
rajapintojen kautta.

Valvontalaite sallii sen, ettd kortin haltija muokkaa kisin syotettyjd toimintatietoja, kunnes kortin haltija
vahvistaa ne valitsemalla tietyn komennon. Tamén jalkeen kaikki tillainen muokkaaminen on estettdva.”

¢) korvataan 3.6.3 kohdassa oleva 62 kappale seuraavasti:

”62) Valvontalaitteen on sallittava se, ettd kuljettaja syottdd tosiaikaisesti seuraavia erityisolosuhteita koskevat
tiedot:

— OUT OF SCOPE (pois julkisilta teiltd) (alkaminen, padttyminen)
— FERRY/TRAIN CROSSING (lautta-/junakuljetus) (alkaminen, paattyminen).

FERRY/TRAIN CROSSING -olosuhteita ei voi esiintyd, jos OUT OF SCOPE -olosuhteet ovat voimassa. Jos
OUT OF SCOPE -olosuhteet ovat voimassa, valvontalaite ei salli kayttdjien sy6ttdd FERRY | TRAIN
CROSSING -alkuerotetta.

Valvontalaitteen on automaattisesti lopetettava OUT OF SCOPE -olosuhteiden voimassaolo, jos
kuljettajakortti asetetaan paikoilleen tai poistetaan.

OUT OF SCOPE -olosuhteiden voimassaolon on estettdvi seuraavat tapahtumat ja varoitukset:
— ajo ilman asianmukaista korttia,
— keskeytymattomain ajoaikaan liittyvit varoitukset.

Kuljettaja syottda FERRY | TRAIN CROSSING -alkuerotteen vélittomasti valittuaan BREAK/REST-toiminnan
lautassa tai junassa.

Valvontalaitteen on padtettivd avattu FERRY/TRAIN CROSSING -olosuhde jonkin seuraavan vaihtoehdon
esiintyessa:

— kuljettaja péittdid manuaalisesti FERRY/TRAIN CROSSING -olosuhteen, mikd tapahtuu lautan/junan
saapuessa maaranpaahinsi ennen lautasta/junasta pois ajamista,

— OUT OF SCOPE -olosuhteet ovat voimassa,
— kuljettaja poistaa korttinsa yksikostd,
— kuljettajan toiminta lasketaan DRIVING-toiminnaksi kalenteriminuutin aikana 3.4 kohdan mukaisesti.

Jos yhden kalenteriminuutin kuluessa syotetddn useamman kuin yhden samantyyppisen erityisolosuhteen
tiedot, vain viimeisen tiedot siilyvit tallennettuina.”

d) lisitddn 3.6.4 kohta seuraavasti:
"3.6.4 Tiedot kuormaus- tai purkamistoimesta

62 a) Valvontalaite sallii kuljettajan sy6ttdd ja vahvistaa reaaliajassa tietoja, joista kéy ilmi, ettd ajoneuvoa
kuormataan tai puretaan taikka samanaikaista kuormaus- ja purkamistoimea suoritetaan.

Jos yhden kalenteriminuutin kuluessa syotetddn useamman kuin yhden kuormaus- tai
purkamistoimen tiedot, vain viimeisen tiedot sdilyvit tallennettuina.

62 b) Kuormaus- tai purkamistoimet taikka samanaikaiset kuormaus- ja purkamistoimet on kirjattava
erillisind tapahtumina.

62 ¢) Kuormaus- tai purkamistiedot on syotettivd ennen kuin ajoneuvo lihtee paikasta, jossa kuormaus-
tai purkamistoimi suoritetaan.”
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12) Muutetaan 3.9 kohta seuraavasti:
a) korvataan 3.9.12 kohdassa oleva 83 kappale seuraavasti:

"83) Tamid tapahtuma syntyy laitteen ollessa muussa kuin kalibrointitilassa, kun liiketunnistimen ja
ajoneuvoyksikon vilinen normaali datavirta keskeytyy ja/tai kun liiketunnistimen ja ajoneuvoyksikon vilisen
tiedonsiirron eheydessi tai autenttisuudessa ilmenee virhe. Lisdksi tdimd tapahtuma syntyy laitteen ollessa
muussa kuin kalibrointitilassa, kun liiketunnistimen pulsseista laskettu nopeus kasvaa nollasta yli
40 kmiin/t yhden sekunnin kuluessa ja nopeus on yli 40 km/t vihintdan kolmen sekunnin ajan.”

b) korvataan 3.9.13 kohdassa oleva 84 kappale seuraavasti:

"84) Tami tapahtuma syntyy, kuten lisdyksessd 12 mdiritelldin, kun yksikko ei ole kalibrointitilassa, jos
liiketunnistimesta lasketut liiketiedot ovat ristiriidassa sisdisestdi GNSS-vastaanottimesta tai ulkoisesta GNSS-
laitteesta laskettavien liiketietojen kanssa taikka muiden 26 vaatimuksen mukaisten riippumattomien
lahteiden kanssa. Tama tapahtuma ei saa synty4 lautta-[junakuljetuksen aikana.”

¢) korvataan 3.9.15 kohdassa oleva 86 kappale seuraavasti:

"86) Tamai tapahtuma syntyy, kun yksikko ei ole kalibrointitilassa, jos ajoneuvoyksikko havaitsee poikkeaman
ajoneuvoyksikon ajanmittaustoiminnon ja GNSS-vastaanottimesta tai ulkoisesta GNSS-laitteistosta
lahetetyistd todennetuista sijainneista perdisin olevan ajan vililld. "Aikaero” havaitaan, jos ajan ero ylittdd
t 3 sekuntia, joka vastaa vaatimuksessa 41 a médritettyd kellon tarkkuutta; jalkimmadistd suurentaa kellon
kayntitarkkuuden enimmadismaird | paivd. Tdma tapahtuma on kirjattava yhdessd valvontalaitteen sisdisen
kellon arvon kanssa. Ajoneuvoyksikon on suoritettava "Aikojen péillekkdisyys” -tapahtuman kdynnistamistd
koskeva tarkastus juuri ennen kuin ajoneuvoyksikké sddtdd automaattisesti uudelleen ajoneuvoyksikon
sisdistd kelloa vaatimuksen 211 mukaisesti.”

d) korvataan 3.9.17 kohdan kahdeksas luetelmakohta seuraavasti:
"— ITS-jdrjestelmdn rajapintaan liittyva vika.”
e) lisitddn kohta seuraavasti:
"3.9.18 "GNSS-poikkeama”-tapahtuma
88 a) Tamd tapahtuma syntyy, kun yksikko ei ole kalibrointitilassa, jos GNSS-vastaanotin havaitsee
hyokkdyksen tai jos navigointiviestien todentaminen on epdonnistunut lisdyksen 12 mukaisesti.
Kun "GNSS-poikkeama”-tapahtuma on syntynyt, ajoneuvoyksikko ei generoi muita GNSS-

poikkeamaan liittyvid tapahtumia seuraavaan 10 tuntiin.”

13) Korvataan 3.10 kohdassa taulukon viimeinen rivi seuraavasti:

"ITS-rajapinta Virheeton toiminta”

14) Muutetaan 3.12 kohta seuraavasti:
a) korvataan ensimmadinen alakohta seuraavasti:
"Tassd kohdassa

— 365 vuorokaudella tarkoitetaan 365:td keskimaardistd kuljettajan toimintaa sisaltdvdd kalenterivuorokautta.
Keskimdirdisen pdivittdisen toiminnan ajoneuvossa maidritellddn sisdltivin vihintddn kuusi kuljettajaa tai
apukuljettajaa, kuusi kortin paikoilleen asettamis- ja poistotapahtumaa sekd 256 muutosta toiminnan tilassa.
Néin ollen "365 vuorokautta” sisdltdd vihintdan 2 190 kuljettajaa tai apukuljettajaa, 2 190 kortin paikoilleen
asettamis- ja poistotapahtumaa sekd 93 440 muutosta toiminnan tilassa,

— keskimairiinen paikkatietojen maird pdivdssd mairitellidn vihintddn kuuteen sijaintiin, kun pdivin tyoaika
alkaa, ja kuuteen sijaintiin, kun pdivittdinen tyOaika pddttyy, joten "365 pdivdd” sisdltdd vdhintddn
4 380 paikkatietoa,

— keskimairainen sijaintien maard pdivassd médritellddn vahintddn kuuteen sijaintiin, kun yhteenlaskettu ajoaika
saavuttaa yli kolmen tunnin jakson, joten “365 paivaa” sisiltdd vahintddn 2 190 tillaista sijaintia,

— keskimiirdinen rajanylitysten madri paivissd madritellddn vahintddn 20 ylitykseen, joten 365 pdivaa” sisiltad
vihintddn 7 300 rajanylitystd,
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— keskimaidrdinen kuormaus- tai purkamistoimien maird pdivissd mddritellddn vihintddn 25 toimeen, joten
365 paivad” sisdltdd vihintdan 9 125 kuormaus- tai purkamistoimea,

— ajat kirjataan yhden minuutin tarkkuudella, ellei toisin méaritelld,
— matkamittarin lukemat kirjataan yhden kilometrin tarkkuudella,
— nopeudet kirjataan tarkkuudella 1 km/t,

— sijainnit (leveys- ja pituusasteet) tallennetaan asteina ja minuutteina tarkkuudella 1/10 minuuttia, samoin kuin
siithen liittyvd GNSS-laitteiston tarkkuus ja koontiaika seki tunnus, josta ilmenee, onko sijainti todennettu.”

b) muutetaan 3.12.1.1 kohta seuraavasti:

i) lisitddn 93 kappaleeseen luetelmakohta seuraavasti:

"— digitaalisen kartan versiotunniste (vaatimus 133 1).”

ii) korvataan 94 kappale seuraavasti:

”94) Ajoneuvoyksikon valmistaja kirjaa ja tallentaa yksikon tunnistetiedot yhdelld kertaa, lukuun ottamatta
tietoja, joita voidaan muuttaa péivitettdessd ohjelmistoa timan asetuksen mukaisesti, ja kykyd kdyttad
ensimmadisen sukupolven ajopiirturikortteja.”

¢) korvataan 3.12.1.2 kohdassa olevan 97 kappaleen ensimmadinen alakohta seuraavasti:

”97) Ajoneuvoyksikon on kyettdvi kirjaamaan ja tallentamaan datamuistiinsa liiketunnistimien 20 viimeisimpain
onnistuneeseen liitdntdan liittyvdt seuraavat tiedot (jos yhtend kalenterivuorokautena on useita liitdnt6ja,
ainoastaan kyseisen vuorokauden ensimmadinen ja viimeinen tallennetaan):”

d) korvataan 3.12.1.3 kohdassa olevan 100 kappaleen ensimmdinen alakohta seuraavasti:
”100) Ajoneuvoyksikon on kyettivd kirjaamaan ja tallentamaan datamuistiinsa ulkoisten GNSS-laitteistojen
20 viimeisimpadn onnistuneeseen kytkentddn liittyvat seuraavat tiedot (jos yhteni kalenterivuorokautena
on useita kytkentojd, ainoastaan kyseisen vuorokauden ensimmadinen ja viimeinen tallennetaan).”
e) muutetaan 3.12.5 kohta seuraavasti:

i) muutetaan 110 kappale seuraavasti:

1) korvataan ensimmadinen luetelmakohta seuraavasti:

"~ kuljettajan ja/tai apukuljettajan kortin numero ja kortin myontanyt jasenvaltio,”
2) lisdtddn luetelmakohta seuraavasti:
"— tunnus, josta ilmenee, onko sijainti todennettu.”
i) lisdtddn 110 a kappale seuraavasti:
"110 a) Niiden tietojen kdsin syottdmistd koskevan menettelyn aikana korttia paikoilleen asetettaessa
61 vaatimuksen mukaisesti syotettyjen paikkojen osalta, jossa nykyinen pdivin tyoaika alkaa tai
padttyy, on tallennettava matkamittarin kuluva lukema ja ajoneuvon sijainti.”

f) muutetaan 3.12.8 kohdassa olevan 117 kappaleen taulukko seuraavasti:

i) korvataan viides rivi seuraavasti:

"Edellistd kortin — 10 viimeisintd tapahtumaa | — pdivimairid ja aika, jolloin kortti asetettiin
kayttojaksoa ei lopetettu paikoilleen,
oikein — kortin tyyppi, numero, kortin myontinyt

jasenvaltio ja sen sukupolvi,

— viimeisimman kéyttojakson tiedot sellaisina
kuin ne ovat luettavissa kortilta:

— pdivimairi ja aika, jolloin kortti asetettiin
paikoilleen”
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i) lisdtddn rivi seuraavasti:
”"GNSS-poikkeama — pisimpdin kestdneet | — tapahtuman alkamispdivimaari ja -aika,

tapahtumat kultakin niistd | — tapahtuman pddttymispadivimadri ja -aika

10 viimeisimmadstd pidi- | — tapahtuman alkaessaja|tai padttyessd paikoil-

vastd, jolloin tapahtumia leen asetetun kortin korttityyppi, numero,

sattui, kortin myOntinyt jisenvaltio ja sen suku-

— viisi pisimpdin kestinyttd polvi,
tapahtumaa viimeisen | — kyseisend péivind sattuneiden vastaavien
365 vuorokauden aikana, tapahtumien lukumaira.”

g) lisdtddn 3.12.10 kohdassa olevaan 120 kappaleeseen luetelmakohdat seuraavasti:

”

ajoneuvoon liittyvi oletusarvoinen kuorman tyyppi (tavara- tai matkustajakuljetus),

h) lisitadn kohdat seuraavasti:

”3.12.17 Rajanylitykset

133 a) Valvontalaitteen on tallennettava ja sdilytettdvd datamuistissaan —seuraavat
rajanylityksista:

— valtio, josta ajoneuvo on poistumassa,
— valtio, johon ajoneuvo on saapumassa,

— sijainti, jossa ajoneuvo on ylittinyt rajan.

liiketunnistimen, ulkoisen GNSS-laitteiston (jos sellainen on) ja ulkoisen etdviestintalaitteiston (jos sellainen on)
sarjanumerot,

valtio, jossa kalibrointi on suoritettu, sekd pdivimairi ja aika, jolloin GNSS-vastaanotin antoi kyseisen valtion
médrittimiseen kiytetyn sijainnin.”

tiedot

133 b) Valvontalaitteen on tallennettava ja sdilytettivd datamuistissaan valtioiden ja sijaintitiedon

lisaksi:

— kuljettajan ja/tai apukuljettajan kortin numero ja kortin myontényt jasenvaltio,
— kortin sukupolvi,

— asiaankuuluva GNSS-laitteiston tarkkuus, pdivimaari ja kellonaika,

— tunnus, josta ilmenee, onko sijainti todennettu,

— ajoneuvon matkamittarin lukema silloin, kun rajanylitys havaittiin.

133 ¢) Datamuistin on kyettdva tallentamaan rajanylitykset vahintddn 365 vuorokauden ajalta.

133d) Kun tiedontallennuskapasiteetti loppuu, uusimpien tietojen on korvattava vanhimmat tiedot.

3.12.18 Kuormaus- tai purkamistoimet

133 ¢) Valvontalaitteen on tallennettava ja sdilytettdvd datamuistissaan seuraavat tiedot ajoneuvon

kuormaus- ja purkamistoimista:

— toimen tyyppi (kuormaus, purkaminen tai samanaikainen kuormaus ja purkaminen),

— sijainti, jossa kuormaus- tai purkamistoimi on suoritettu.

133f) Kun ajoneuvon sijaintitieto ei ole saatavilla GNSS-vastaanottimesta kuormaus-|
purkamistoimen aikana, valvontalaitteen on kaytettdvd viimeisintd saatavilla olevaa

sijaintitietoa ja siihen liittyvad paivimaarad ja kellonaikaa.

133 g) Valvontalaitteen on tallennettava ja sdilytettdvd datamuistissaan toiminnon tyypin ja

sijaintitiedon lisdksi:

— kuljettajan ja/tai apukuljettajan kortin numero ja kortin myontinyt jisenvaltio,
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— kortin sukupolvi,

— kuormaus- tai purkamistoimen pdivimaira ja kellonaika,

— asiaankuuluva GNSS-laitteiston tarkkuus, pdivimaird ja kellonaika (tarvittaessa),
— tunnus, josta ilmenee, onko sijainti todennettu,

— ajoneuvon matkamittarin lukema.

133 h) Datamuistin on kyettdvd tallentamaan kuormaus- tai purkamistoimia véhintddn
365 vuorokauden ajalta.

1331i) Kun tiedontallennuskapasiteetti loppuu, uusimpien tietojen on korvattava vanhimmat tiedot.

3.12.19 Digitaalinen kartta

133j) Ajoneuvon sijainnin tallentamiseksi aikana, jona valtion raja ylitetddn, valvontalaitteen on
séilytettavd datamuistissaan digitaalinen kartta.

133 k) Euroopan komissio asettaa valvontalaitteen rajanylitysten seurantaa koskevan toiminnon
tueksi sallitut digitaaliset kartat eri muodoissa saataville erityiselle suojatulle verkkosivustolle,
josta ne ovat ladattavissa.

1331) Verkkosivustolla asetetaan saataville kustakin niistd kartoista versiotunniste ja hash-
algoritmin tulos.

133 m) Kartoissa on oltava:

— NUTS 0 -tasoa vastaava tarkkuus yhteisen tilastollisten alueyksikoiden nimikkeiston
mukaisesti,

— asteikko 1: 1 000 000.
133 n) Ajopiirturien valmistajien on valittava kartta verkkosivustolta ja ladattava se suojatusti.

133 0) Ajopiirturien valmistajien on kiytettdvd verkkosivustolta ladattua karttaa vain tarkistettuaan
sen eheyden kayttimilld kartan hash-algoritmin tulosta.

133 p) Valmistajan on tuotava valittu kartta valvontalaitteeseen asianmukaisessa muodossa, mutta
tuodun kartan semantiikan on pysyttdvd muuttumattomana.

133 q) Valmistajan on myos siilytettdva valvontalaitteessa kdytetyn kartan versiotunniste.

133r) Tallennettua digitaalista karttaa on mahdollista pdivittdd Euroopan komission saataville
asettamalla uudella kartalla tai se on mahdollista korvata tillaisella uudella kartalla.

133s) Digitaalisten karttojen pdivitykset on tehtdvd kédyttimilld valmistajan vaatimusten 226 d
ja 226 e mukaisesti mddrittimid ohjelmiston piivitystd koskevia mekanismeja, jotta
valvontalaitteet voivat todentaa uuden tuodun kartan aitouden ja eheyden ennen sen
tallentamista ja edellisen kartan korvaamista.

1331t) Ajopiirturien valmistajat voivat lisitd vaatimuksessa 133 m tarkoitettuun peruskarttaan
lisitietoja muuta kuin rajanylitysten tallentamista, kuten EU:n alueiden rajojen ylittdmistd,
koskevia tarkoituksia varten edellyttden, ettd peruskartan semantiikkaa ei muuteta.”

15) Muutetaan 3.13 kohta seuraavasti:

a) (ei koske suomenkielisti toisintoa)
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b) lisitddn 135 a kappale seuraavasti:

135 a) "TACHO_G2"-sovelluksen rakenne riippuu versiosta. Versiota 2 olevat kortit sisaltdvit versiota 1 oleviin
kortteihin verrattuna tdydentdvid EF-tiedostoja, erityisesti:

— kuljettaja- ja korjaamokorteissa:

— EF Places_Authentication sisiltid EF Places -tiedostoon tallennettujen ajoneuvon sijaintien
todentamisen tilan. Kunkin todentamisen tilan yhteyteen tallennetaan aikaleima, jonka on oltava
tasmalleen sama kuin paivimaird ja aika, jolloin tieto vastaavasta sijainnista tallennettiin EF Places
-tiedostoon.

— EF GNSS_Places_Authentication sisiltdd EF GNSS_Places -tiedostoon tallennettujen ajoneuvon
sijaintien todentamisen tilan. Kunkin todentamisen tilan yhteyteen tallennetaan aikaleima, jonka
on oltava tismilleen sama kuin piivimidrd ja aika, jolloin tieto vastaavasta sijainnista
tallennettiin EF Places -tiedostoon.

— EF Border_Crossings, EF Load_Unload_Operations ja EF Load_Type_Entries sisdltivit tietoja, jotka
liittyvat rajanylityksiin, kuormaus- tai purkamistoimiin sekd kuorman tyyppeihin.

— korjaamokorteissa:

— EF Calibration_Add_Data sisaltdd tdydentdvid kalibrointiin liittyvid tietoja EF Calibration
-tiedostoon tallennettujen tietojen lisdksi. Pdivimairin ja ajan vanha arvo sekd ajoneuvon
valmistenumero on tallennettava kuhunkin tdydentavdan kalibrointiin liittyvien tietojen
tietueeseen, ja niiden on oltava tismilleen samat kuin EF Calibration -tiedostossa oleviin
vastaaviin kalibrointiin liittyviin tietoihin tallennettu pdivimaéiran ja ajan vanha arvo ja ajoneuvon
valmistenumero.

— kaikissa ajopiirturikorteissa:
— EF VU_Conlfiguration sisiltd kortin haltijan ajopiirturikohtaiset asetukset.

Ajoneuvoyksikko ei saa hyviksyd mitddn tiedostoissa EF Places_Authentication tai EF GNSS_Places_Aut-
hentication olevaa todentamisen tilaa, jos samaa aikaleimaa vastaavaa ajoneuvon sijaintia ei ole EF Places-
tai EF GNSS_Places -tiedostoissa.

Ajoneuvoyksikko ei saa hyviksyd EF-tiedostoa EF VU_Configuration missddn kortissa, jollei tillaisen
EF-tiedoston kiytostd ole annettu erityissddntojd. Ndmd sdannot vahvistetaan liitteeseen I C tehtavilld
muutoksella, joka sisdltdd timin kappaleen muuttamisen tai poistamisen.”

16) Muutetaan 3.14 kohta seuraavasti:
a) muutetaan 3.14.1 kohta seuraavasti:
i) korvataan 140 kappale seuraavasti:

”140) Kaikkia tapahtumia ja vikoja, joita ei ole médritelty ensimmdisen sukupolven valvontalaitteille, ei
sdilytetd ensimmadisen sukupolven kuljettaja- ja korjaamokortissa.”

ii) korvataan 143 kappale seuraavasti:

”143) Ennen kuin valvontalaite sallii kuljettaja- tai korjaamokortin poistamisen ja sen jilkeen, kun kaikki
oleelliset tiedot on tallennettu kortille, valvontalaitteen on saatettava nyt paittyvaa kortin kiyttojaksoa
koskevat tiedot ajan tasalle.”

b) muutetaan 3.14.2 kohta seuraavasti:
i) lisatddn 144 kappaleeseen alakohta seuraavasti:

" TACHO_G2"-sovelluksen rakenne riippuu versiosta. Versiota 2 olevat kortit sisiltdvit versiota 1 oleviin
kortteihin verrattuna tdydentivid EF-tiedostoja.”
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i) lisdtddn 147 aja 147 b kappale seuraavasti:

"147 a) Asectettaessa kuljettaja- tai korjaamokortti paikoilleen valvontalaitteen on tallennettava kortille
ajoneuvon oletusarvoinen kuorman tyyppi.

147 b) Asetettaessa kuljettaja- tai korjaamokortti paikoilleen sekd tietojen kisin sydttimistd koskevan
menettelyn jilkeen valvontalaitteen on tarkastettava viimeisin kortille tallennettu paikka, jossa paivan
tyOaika alkaa tai paittyy. Tamd paikka voi olla tilapdinen, kuten vaatimuksessa 59 on méiritelty. Jos
tdmé paikka on eri valtiossa kuin ajoneuvon nykyinen sijaintipaikka, valvontalaitteen on tallennettava
kortille rajanylitystietue seuraavasti:

— valtio, josta kuljettaja poistui: ei saatavilla,
— valtio, johon kuljettaja on saapumassa: nykyinen valtio, jossa ajoneuvo on,
— pdivimairi ja aika, jolloin kuljettaja on ylittanyt rajan: kortin paikoilleen asettamisaika,
— kuljettaja sijainti silloin, kun raja on ylitetty: ei saatavilla,
— ajoneuvon matkamittarin lukema: ei saatavilla.”
iii) lisdtddn 150 a kappale seuraavasti:

150 a) Ajoneuvoyksikko ei saa hyviksya EF-tiedostoa EF VU_Configuration missddn kortissa, jollei tillaisen
EF-tiedoston kaytosti ole annettu erityissddnt6ja. Ndma sddnnot vahvistetaan liitteeseen I C tehtavalld
muutoksella, joka sisaltdd timédn kappaleen muuttamisen tai poistamisen.”

17) Muutetaan 3.15.4 kohdassa oleva 167 kappale seuraavasti:
a) korvataan toinen luetelmakohta seuraavasti:
"— vaatimuksessa 169 lueteltujen vakiotulosteiden sisdlté samassa muodossa kuin itse tulosteet,”
b) (ei koske suomenkielistd toisintoa)
c) (ei koske suomenkielistd toisintoa)
18) Muutetaan 3.18 kohta seuraavasti:

a) korvataan 193 kappale seuraavasti:

”193) Liséksi valvontalaitteessa voi olla lisiominaisuus, jonka avulla se voi missd hyvinsa toimintatilassa kopioida
tietoja jonkin muun rajapinnan kautta yritykselle, jonka tunnistetiedot on varmennettu timéin viylin
kautta. Tallaisessa tapauksessa kopioinnille patevit yritystilaa vastaavat kiyttoikeudet.”

b) lisitddn 196 aja 196 b kappale seuraavasti:

196 a) Kuljetusyrityksen, joka kayttdd timan liitteen mukaisella valvontalaitteella varustettuja ajoneuvoja, jotka
kuuluvat asetuksen (EY) N:o 561/2006 soveltamisalaan, on varmistettava, ettd kaikki tiedot kopioidaan
ajoneuvoyksikosti ja kuljettajakorteilta.

Enimmdistiheys, jolla asianomaiset tiedot on kopioitava, on enintddn
— 90 pdivai ajoneuvoyksikon osalta,

— 28 piivai kuljettajakortin osalta.
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196 b) Kuljetusyritysten on siilytettivd ajoneuvoyksikostd ja kuljettajakorteilta kopioidut tiedot vahintddn
kaksitoista kuukautta kopioimisen jilkeen.”

19) Lisdtddn 3.19 kohdassa olevaan 199 kappaleeseen luetelmakohdat seuraavasti:

" ajoneuvon sijjainti,

tieto siitd, ettd kuljettaja saattaa parhaillaan rikkoa ajoaikoja.”

20) Muutetaan 3.20 kohta seuraavasti:

a)

korvataan otsikko seuraavasti:
”3.20 Tiedonvaihto ulkoisten lisilaitteiden kanssa”
korvataan 200 kappale seuraavasti:

”200) Valvontalaitteet on varustettava myos lisdyksen 13 mukaisella ITS-rajapinnalla, joka mahdollistaa joko
ajopiirturin tai ajopiirturikorttien tallentamien tai tuottamien tietojen kdyton ulkoisessa laitteistossa.

Normaalitilassa henkilotietojen siirtimiseen ITS-rajapinnan kautta tarvitaan kuljettajan suostumus.
Kuljettajan suostumusta ei kuitenkaan vaadita tarkastus-, yritys- tai kalibrointitilassa kaytettdviin
ajopiirturi- tai korttitietoihin. Naitd tiloja koskevat tietojen ja toimintojen kiyttdoikeudet médritetddn
vaatimuksissa 12 ja 13.

Seuraavia vaatimuksia on sovellettava ITS-tietoihin, jotka on asetettu saataville kyseisen rajapinnan kautta:

— henkilotiedot ovat saatavilla vain sen jalkeen, kun kuljettajalta on saatu todennettavissa oleva suostumus
siihen, ettd henkilotietoja saadaan vilittdd ajoneuvoverkon ulkopuolelle.

ITS-rajapinnan kautta mahdollisesti saatavilla oleva valittu olemassa oleva tietojoukko sekd tietojen
luokittelu henkilotiedoiksi tai muiksi kuin henkil6tiedoiksi mairitetddn lisdyksessd 13. Lisdyksessd 13
médritetyn tietojoukon lisiksi voidaan tulostaa my0s tdydentdvid tietoja. Ajoneuvoyksikon valmistajan
on luokiteltava kyseiset tiedot "henkilotiedoiksi” tai "muiksi kuin henkil6tiedoiksi”, jolloin kuljettajan
suostumusta sovelletaan "henkilotiedoiksi” luokiteltuihin tietoihin,

— kuljettajan suostumus voidaan milld hetkelld tahansa ottaa kdyttoon tai poistaa kiytostd valikkoko-
mennoilla, jos kuljettajakortti on asetettu yksikkon,

— ITS-rajapinnan olemassaolo ei saa missdin tilanteessa hairitd ajoneuvoyksikon asianmukaista toimintaa
ja turvallisuutta tai vaikuttaa siithen.

Muita ajoneuvoyksikon rajapintoja voi olla kdytossd samaan aikaan, jos ne tdyttavit tdysin lisiyksen 13
vaatimukset kuljettajan suostumuksen osalta. Valvontalaitteen on kyettdva lahettimiin tieto kuljettajan
suostumuksen tilasta ajoneuvoverkon muihin alustoihin ja ulkoisiin laitteisiin.

Niiden ajoneuvoverkossa annettujen henkilotietojen osalta, joita kisitellddn ajoneuvoverkon ulkopuolella,
ajopiirturin valmistaja ei ole vastuussa siitd, ettd kyseinen henkilotietojen kisittely noudattaa sovellettavaa

tietosuojaa koskevaa unionin lainsdadantoa.

[TS-rajapinnan on myos sallittava tietojen syottiminen sekd kuljettajan ettd apukuljettajan osalta
vaatimuksen 61 mukaisen tietojen késin syottdmistd koskevan menettelyn aikana.

ITS-rajapintaa voidaan my0s kéyttdd esimerkiksi seuraavien tdydentdvien tietojen syottimiseen
reaaliaikaisesti:

— kuljettajan toiminnan valinta vaatimuksen 46 mukaisesti,

— paikat vaatimuksen 56 mukaisesti,

— erityisolosuhteet vaatimuksen 62 mukaisesti,

— kuormaus- tai purkamistoimet vaatimuksen 62 a mukaisesti.

Nimd tiedot voidaan syottdd myos muiden rajapintojen kautta.”
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¢) korvataan 201 kappale seuraavasti:

”201) Sarjaliitinnin rajapinta, joka madritetddn asetuksen (ETY) N:o 3821/85 liitteessd [ B, sellaisena kuin se on
viimeksi muutettuna, voi edelleen olla ajopiirtureissa, jotta varmistetaan yhteensopivuus aiempien
laitteiden kanssa. Sarjaliitdntd luokitellaan ajoneuvoverkon osaksi vaatimuksen 200 mukaisesti.”

21) Muutetaan 3.21 kohta seuraavasti:
a) muutetaan 202 kappale seuraavasti:
i) korvataan yhdeksis luetelmakohta seuraavasti:

"— pdivittdd tai vahvistaa muita valvontalaitteen tiedossa olevia parametrejd, joita ovat: ajoneuvon
tunnistetiedot, w-kerroin, l-mitta, rengaskoko ja nopeudenrajoittimen asetukset, jos sellainen on, seki
oletusarvoinen kuormatyyppi,”

i) lisatdan luetelmakohta seuraavasti:
”— automaattisesti tallentaa valtio, jossa kalibrointi on suoritettu, sekd pdivimaird ja aika, jolloin GNSS-
vastaanotin antoi kyseisen valtion médrittimiseen kdytetyn sijainnin.”

b) korvataan 205 kappale seuraavasti:
”205) Ulkoisen GNSS-laitteiston ajoneuvoyksikkoon liittdmiseen on siséllyttdva ainakin:
— ulkoisen GNSS-laitteiston muistiin tallennettujen asennustietojen pdivittdiminen (tarvittaessa),

— tarvittavien ulkoisen GNSS-laitteiston tunnistetietojen kopiointi tunnistimelta ajoneuvoyksikon
datamuistiin, mukaan lukien ulkoisen GNSS-laitteiston sarjanumero.”

22) Lisitddn 3.22 kohdassa olevaan 209 kappaleeseen alakohta seuraavasti:

"Kun kalibroinnin tulo-[lahtosignaalijohtimen tila on aktiivinen tdiman vaatimuksen mukaisesti, ajoneuvoyksikko ei
saa kdynnistdd "Ajo ilman asianmukaista korttia” -varoitusta (vaatimus 75).”

23) Muutetaan 3.23 kohta seuraavasti:
a) korvataan 211 kappale seuraavasti:

"211) Ajoneuvoyksikon sisdistd kelloa sdddetddn automaattisesti uudelleen vaihtelevin viliajoin. Seuraava
automaattinen ajansditd kadynnistetddn, kun edellisestd ajansdddostd on kulunut 72-168 tuntia ja sen
jalkeen, kun ajoneuvoyksikko saa GNSS-vastaanottimesta aikatiedon validin todennetun sijaintiviestin
avulla lisdyksen 12 mukaisesti. Ajansdito ei kuitenkaan saa koskaan olla suurempi kuin yhteenlaskettu
kellon kiyntitarkkuuden enimmdéisméddrd | pdivd, jonka ajoneuvoyksikon valmistaja on laskenut
vaatimuksen 41 b mukaisesti. Jos ajoneuvoyksikon sisdisen kellon ajan ja GNSS-vastaanottimen ajan
vélinen ero on suurempi kuin yhteenlaskettu kellon kdyntitarkkuuden enimmaismaard | paivé, ajansaadolld
on saatettava ajoneuvoyksikon sisdinen kello mahdollisimman lihelle GNSS-vastaanottimen aikaa. Ajan
asetus voidaan toteuttaa vain, jos GNSS-vastaanottimen tarjoama aika saadaan kayttamalla lisdyksessd 12
médritettyjd todennettuja sijaintiviestejd. Ajoneuvoyksikon sisdisen kellon automaattisen ajan asetuksen
viiteaika on aika, joka annetaan todennetussa sijaintiviestissa.”

b) korvataan 212 kappale seuraavasti:

"212) Ajansditotoiminnon on mahdollistettava myds kuluvan ajan sddtimisen kdynnistiminen laitteen ollessa
kalibrointitilassa.

Korjaamot voivat sddtdd aikaa:

— joko kirjoittamalla aika-arvon ajoneuvoyksikkdon kiyttimalld lisdyksessi 8 olevan 6.2 kohdan
mukaista WriteDataByldentifier-palvelua,

— tai pyytdmilld ajoneuvoyksikon kellon saattamista vastaamaan GNSS-vastaanottimen tarjoamaa aikaa.
Niin voidaan tehdid vain, jos GNSS-vastaanottimen tarjoama aika saadaan kiyttdimalld todennettuja
sijaintiviestejd. Jalkimmdisessd tapauksessa on kiytettdva lisdyksessd 8 olevan 8 kohdan mukaista
RoutineControl-palvelua.”
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24) Lisitddn 3.27 ja 3.28 kohta seuraavasti:

"3.27 Rajanylitysten seuranta

226 a) Tamin toiminnon on havaittava, milloin ajoneuvo on ylittdnyt maan rajan, mistd maasta on poistuttu
ja mihin maahan on saavuttu.

226 b) Rajanylityksen havaitseminen perustuu valvontalaitteen mittaamaan sijaintiin sekd 3.12.19 kohdan
mukaiseen tallennettuun digitaaliseen karttaan.

226 ¢) Rajanylityksid, jotka liittyvit ajoneuvon oloon valtiossa lyhyemmin ajan kuin 120 sekuntia, ei

tallenneta.

3.28 Ohjelmiston pdivitys

226 d) Ajoneuvoyksikkdon on sisdllyttivd toiminto ohjelmiston péivittimiseksi siltd osin kuin nimd
pdivitykset eivit edellytd muiden kuin vaatimuksessa 226 f méiritettyjen laiteresurssien saatavuutta ja
tyyppihyvaksyntiviranomaiset hyviksyvit ohjelmiston péivitykset olemassa olevan tyyppihyviksytyn
ajoneuvoyksikon perusteella asetuksen (EU) N:o 165/2014 12 artiklan 5 kohdan mukaisesti.

226 ¢)

niitd edellytetddn lakisaateisesti:

ottamatta,

suoraan unionin

tieliikennelainsdddannon  tdytintdonpanon valvontaan

toimintojen lisddminen,

suurentaminen,

tiedostorakenteen muuttaminen,

kuten uusien

tietojen

Ohjelmiston pdivitystoiminto on suunniteltava tukemaan seuraavia toiminnallisia piirteiti silloin, kun

edelld 2.2 kohdassa tarkoitettujen toimintojen muuttaminen, ohjelmiston péivitystoimintoa lukuun

liittyvien uusien

edelld 2.3 kohdassa tarkoitettujen toimintatilojen muuttaminen,

lisidminen tai tiedoston koon

ohjelmistopaivitysten kiyttoonotto ohjelmistoon ja tietoturvaan liittyvien puutteiden korjaamiseksi

tai valvontalaitteen toimintoihin kohdistuneisiin raportoituihin hyokkayksiin puuttumiseksi.

226 1)

Ajoneuvoyksikon on tarjottava vapaita laiteresursseja vihintddn 35 prosenttia vaatimuksen 226 e

tdytintdon panemiseksi tarvittaville ohjelmistoille ja tiedoille ja NUTS 0 -kartan version 2021
laiteresurssivaatimusten perusteella vihintddn 65 prosenttia digitaalisen kartan péivittamiseksi.”

25) Korvataan 4.1 kohdassa olevan 235 kappaleen jiljessd olevaan kuvaan "Ajopiirturikorttien yhteisén malli” sisaltyvi

26)

valvontakortin kddntopuoli seuraavasti:

e

(=

1. Valvontaelin
nimi
4a. Kortin voimassaolon alkamispdiva

4b.  Kortin hallinnollinen pdéttymispdiva

4c. Mydntédvd viranomainen

{4d.) Ei kansallisiin hallinnollisiin tarkoituksiin
5b.  Kortin numero
(6.) Valokuva

{7.) Allekirjoitus

Palautus

{2.)Sukunimi  (3.)Etu-

8. Osoite

~

VIRANOMAISEN NIMIJA OSOITE

\.

'/

Muutetaan 4.5 kohta seuraavasti:

a) korvataan 246 kappale seuraavasti:

"246) Ajopiirturikorteille voidaan tallentaa mitd tahansa lisitietoja

sdilyttiminen noudattaa sove

llettavaa tietosuojalainsdadantoa.”

edellyttden, ettd kyseisten tietojen
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b) lisitddn 247 kappaleen toisen luetelmakohdan jalkeen huomautus seuraavasti:

"Huomautus: toisen sukupolven korttien versiota 2 olevat kortit sisdltivit tdydentdvid EF-tiedostoja DF
Tachograph_G2 -tiedostossa.”

¢) muutetaan 4.5.3.2 kohta seuraavasti:
i) korvataan otsikko seuraavasti:

”4.5.3.2 Ajopiirturin sukupolven 2 sovellus (ei voida kiyttdd ensimmadisen sukupolven ajoneuvoyksikossd,
on kaytettavissi toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1 ja versiossa 2)”

ii) lisdtddn 4.5.3.2.1 kohdan jalkeen 4.5.3.2.1.1 kohta seuraavasti:

”4.5.3.2.1.1 Téydentavit sovellusten tunnistetiedot (ei kéytettavissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen
versiossa 1)

278 a) Kuljettajakortin on kyettdvi tallentamaan tdydentdvit sovellusten tunnistetiedot, jotka
koskevat vain versiota 2.”

i) korvataan 4.5.3.2.7 kohdassa oleva 287 kappale seuraavasti:

”287) Kuljettajakortin on kyettdvi tallentamaan kahteentoista viimeisimpadin kutakin tapahtumatyyppid
edustavaan tapahtumaan liittyvit tiedot (eli 132 tapahtuman tiedot).”

iv) korvataan 4.5.3.2.8 kohdassa oleva 290 kappale seuraavasti:

290) Kuljettajakortin on kyettdva tallentamaan 24:ddn viimeisimpddn kutakin vikatyyppid edustavaan
vikatapahtumaan liittyvit tiedot (eli 48 vikatapahtuman tiedot).”

v)  korvataan 4.5.3.2.9 kohdassa oleva 292 kappale seuraavasti:
”292) Kuljettajakortin muistin on kyettdvd tallentamaan kuljettajan toimintaan liittyvid tietoja
56 vuorokauden ajalta (kuljettajan keskimairdisen toiminnan méaritellddn timén vaatimuksen osalta
sisdltdvin 117 toiminnan tilan muutosta vuorokaudessa).”
vi) korvataan 4.5.3.2.10 kohdassa oleva 295 kappale seuraavasti:
”295) Kuljettajakortin on kyettdvi tallentamaan 200 tillaista tietuetta.”
vii) korvataan 4.5.3.2.11 kohdassa oleva 297 kappale seuraavasti:
”297) Kuljettajakortin on kyettdvi tallentamaan 112 tillaista tietuetta.”
viii) korvataan 4.5.3.2.14 kohdassa oleva 302 kappale seuraavasti:
”302) Kuljettajakortin on kyettdvi tallentamaan 112 tillaista tietuetta.”
ix) korvataan 4.5.3.2.15 kohdassa oleva 304 kappale seuraavasti:
”304) Kuljettajakortin on kyettdva tallentamaan 200 tillaista tietuetta.”
x)  korvataan 4.5.3.2.16 kohdassa oleva 306 kappale seuraavasti:
”306) Kuljettajakortin on kyettdvi tallentamaan 336 tillaista tietuetta.”

xi) lisdtddn 4.5.3.2.17-4.5.3.2.22 kohta seuraavasti:

”4.5.3.2.17 Todentamisen tila sellaisiin paikkoihin liittyvien sijaintien osalta, joissa paivan ty6aika alkaa ja/tai
padttyy (ei kytettavissa toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)

306 a) Kuljettajakortin on kyettdvd tallentamaan kuljettajan syottimit tdydentdvit tiedot
paikasta, jossa pdivin tyOaika alkaa ja/tai paittyy, 4.5.3.2.11 kohdan mukaisesti:

— pdivimadr ja aika, jolloin tieto syotettiin, jonka on oltava tismilleen sama kuin EF
Places -tiedostoon DF Tachograph_G?2 -tiedostossa tallennettu paivimaird ja aika,

— tunnus, josta ilmenee, onko sijainti todennettu.

306 b) Kuljettajakortin muistin on kyettdva tallentamaan 112 tillaista tietuetta.
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4.5.3.2.18

4.5.3.2.19

4.5.3.2.20

4.5.3.2.21

Todentamisen tila sellaisten sijaintien osalta, joissa kolmen tunnin yhteenlaskettua ajoaika
saavutetaan (ei kdytettdvissi toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)

306 ¢) Kuljettajakortin on kyettdvi tallentamaan lisitiedot, jotka liittyvit ajoneuvon sijaintiin,
kun yhteenlaskettu ajoaika saavuttaa yli kolmen tunnin jakson, 4.5.3.2.16 kohdan
mukaisesti:

— péivdmaiird ja aika, jolloin yhteenlaskettu ajoaika saavuttaa yli kolmen tunnin jakson
ja joiden on oltava tismilleen samat kuin EF GNSS_Places -tiedostoon DF
Tachograph_G?2 -tiedostossa tallennettu paivimaari ja aika,

— tunnus, josta ilmenee, onko sijainti todennettu.

306 d) Kuljettajakortin on kyettdvi tallentamaan 336 tillaista tietuetta.

Rajanylitykset (ei kdytettavissi toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)

306 €) Kuljettajakortin on kyettdvd tallentamaan seuraavat rajanylityksiin liittyvit tiedot joko
korttia paikoilleen asetettaessa vaatimuksen 147 b mukaisesti tai kun kortti on jo
asetettu paikoilleen:

— valtio, josta ajoneuvo on poistumassa,

— valtio, johon ajoneuvo on saapumassa,

— péivdmaiiri ja aika, jolloin ajoneuvo on ylittanyt rajan,

— ajoneuvon sijainti silloin, kun raja ylitettiin,

— GNSS-laitteiston tarkkuus,

— tunnus, josta ilmenee, onko sijainti todennettu,

— ajoneuvon matkamittarin lukema.

306 f) Kuljettajakortin muistin on kyettdvi tallentamaan 1120 téllaista tietuetta.

Kuormaus- tai purkamistoimet (ei kiytettdvissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen
versiossa 1)

306 g) Kuljettajakortin on kyettdvi tallentamaan seuraavat kuormaus- tai purkamistoimiin
liittyvat tiedot:

— toimen tyyppi (kuormaus, purkaminen tai samanaikainen kuormaus ja purkaminen),
— kuormaus- tai purkamistoimen pdivimaira ja kellonaika,
— ajoneuvon sijainti,
— GNSS-laitteiston tarkkuus, pdivimaird ja kellonaika, jolloin sijainti madritettiin,
— tunnus, josta ilmenee, onko sijainti todennettu,
— ajoneuvon matkamittarin lukema.
306 h) Kuljettajakortin on kyettivi tallentamaan 1624 kuormaus- tai purkamistoimea.
Tiedot kuorman tyypista (ei kdytettavissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)
306 i) Kuljettajakortin on kyettdvd tallentamaan ajoneuvoyksikon kunkin kortin paikoilleen
asettamisen yhteydessd automaattisesti syottdmat seuraavat kuorman tyyppiin liittyvat
tiedot:
— syotetty kuorman tyyppi (tavaroita tai matkustajia),
— péivdmaiira ja aika, jolloin tieto syGtettiin.

306 j) Kuljettajakortin on kyettdva tallentamaan 336 tallaista tietuetta.
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4.5.3.2.22 Ajoneuvoyksikon kokoonpanot (ei kiytettdvissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen
versiossa 1)

306 k) Kuljettajakortin on kyettava tallentamaan kortin haltijan ajopiirturikohtaiset asetukset.

306 1) Kuljettajakortin tallennuskapasiteetin kortin haltijan ajopiirturikohtaisille asetuksille on
oltava 3072 tavua.”

d) muutetaan 4.5.4.2 kohta seuraavasti:
i) korvataan otsikko seuraavasti:

”4.5.4.2 Ajopiirturin sukupolven 2 sovellus (ei voida kayttdd ensimmadisen sukupolven ajoneuvoyksikossi,
on kaytettavissi toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1 ja versiossa 2)”

ii) lisdtddn 4.5.4.2.1 kohdan jalkeen 4.5.4.2.1.1 kohta seuraavasti:

”4.5.4.2.1.1 Tdydentavit sovellusten tunnistetiedot (ei kéytettavissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen
versiossa 1)

330 a) Korjaamokortin on kyettivi tallentamaan tdydentavit sovellusten tunnistetiedot, jotka
koskevat vain versiota 2.”

iti) korvataan 4.5.4.2.6 kohdassa oleva 338 alakohta seuraavasti:
”338) Korjaamokortin on kyettdva tallentamaan 255 tallaista tietuetta.”
iv) korvataan 4.5.4.2.8 kohdassa oleva 344 alakohta seuraavasti:

”344) Korjaamokortin on kyettavi tallentamaan kuljettajan toimintaan liittyvat tiedot yhden péivin ajalta
sisdltden 240 toiminnan tilan muutosta.”

v)  korvataan 4.5.4.2.9 kohdassa oleva 346 kappale seuraavasti:
”346) Korjaamokortin on kyettdva tallentamaan kahdeksan tallaista tietuetta.”
vi) korvataan 4.5.4.2.10 kohta seuraavasti:
”4.5.4.2.10 Tiedot paikoista ja sijainneista, jossa pdivin tyGaika alkaa ja/tai padttyy

347) Korjaamokortin on kyettdva tallentamaan paivin tyajan alkamiseen ja/tai padttymiseen
liittyvien paikkojen ja sijjaintien tiedot samalla tavoin kuin kuljettajakortin.

348) Korjaamokortin on kyettavi tallentamaan neljd paria tillaisia tietueita.”

vii) korvataan 4.5.4.2.13 kohdassa oleva 352 kappale seuraavasti:

”352) Korjaamokortin on kyettdva tallentamaan kahdeksan tallaista tietuetta.”
viii) korvataan 4.5.4.2.14 kohdassa oleva 354 kappale seuraavasti:

”354) Korjaamokortin on kyettavi tallentamaan 24 tillaista tietuetta.”
ix) korvataan 4.5.4.2.15 kohdassa oleva 356 kappale seuraavasti:

”356) Korjaamokortin on kyettdvi tallentamaan 4 tallaista tietuetta.”
x) lisdtddn 4.5.4.2.16-4.5.4.2.22 kohta seuraavasti:

”4.5.4.2.16 Todentamisen tila sellaisiin paikkoihin liittyvien sijaintien osalta, joissa pdivin tyoaika alkaa ja/tai
padttyy (ei kdytettavissi toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)

356 a) Korjaamokortin on kyettdva tallentamaan tdydentdvit tiedot paikoista, joissa péivin
tyOaika alkaa ja/tai paittyy, samalla tavoin kuin kuljettajakortin.

356 b) Korjaamokortin muistin on kyettdv tallentamaan neljd paria tillaisia tietueita.

4.5.4.2.17 Todentamisen tila sellaisten sijaintien osalta, joissa kolmen tunnin yhteenlaskettua ajoaika
saavutetaan (ei kdytettavissi toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)
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356 ¢) Korjaamokortin on kyettdvi tallentamaan lisitiedot, jotka liittyvit ajoneuvon sijaintiin,
kun yhteenlaskettu ajoaika saavuttaa yli kolmen tunnin jakson, samalla tavoin kuin
kuljettajakortin.

356 d) Korjaamokortin on kyettivi tallentamaan 24 tillaista tietuetta.

4.5.4.2.18 Rajanylitykset (ei kdytettdvissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)

356 ¢) Korjaamokortin on kyettdvd tallentamaan rajanylitykset samalla tavoin kuin
kuljettajakortin.

356 f) Korjaamokortin muistin on kyettdvi tallentamaan 4 tallaista tietuetta.

4.5.4.2.19 Kuormaus- tai purkamistoimet (ei kaytettdvissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen
versiossa 1)

356 g) Korjaamokortin on kyettivi tallentamaan kuormaus- tai purkamistoimet samalla tavoin
kuin kuljettajakortin.

356 h) Kuljettajakortin on kyettdvi tallentamaan kahdeksan kuormaus- tai purkamistoimea
taikka samanaikaista kuormaus- ja purkamistoimea.

4.5.4.2.20 Tiedot kuorman tyypisti (ei kdytettdvissa toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa 1)

356 i) Korjaamokortin on kyettdvé tallentamaan kuorman tyyppid koskevat tiedot samalla
tavoin kuin kuljettajakortin.

356 j) Korjaamokortin on kyettivi tallentamaan 4 téllaista tietuetta.

4.5.4.2.21 Kalibrointiin liittyvat tdydentavit tiedot (ei kéytettdvissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen
versiossa 1)

356 k) Korjaamokortin on kyettivi tallentamaan taydentavit kalibrointiin liittyvit tiedot, jotka
koskevat vain versiota 2:

— vanha piivimaird ja aika sekd ajoneuvon valmistenumero, joiden arvojen on oltava
tismalleen samat kuin EF Calibration -tiedostoon DF Tachograph_G2 -tiedostossa
tallennetut arvot,

— tdmadn kalibroinnin aikana sy6tetty oletusarvoinen kuorman tyyppi,

— valtio, jossa kalibrointi on suoritettu, sekd pdivimaird ja aika, jolloin GNSS-
vastaanotin antoi kyseisen valtion médrittimiseen kéytetyn sijainnin.

356 1) Korjaamokortin on kyettdvi tallentamaan 255 tillaista tietuetta.

4.5.4.2.22 Ajoneuvoyksikon kokoonpanot (ei kiytettivissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen
versiossa 1)

356 m) Korjaamokortin on kyettivi tallentamaan kortin haltijan ajopiirturikohtaiset asetukset.

356 n) Korjaamokortin tallennuskapasiteetin kortin haltijan ajopiirturikohtaisille asetuksille on
oltava 3072 tavua.”

e) muutetaan 4.5.5 kohta seuraavasti:
i) korvataan 4.5.5.1.5 kohdan toinen luetelmakohta seuraavasti:

”

— tarkastuksen tyyppi (tietojen néyttd jaftai tulostus ja/tai ajoneuvoyksikon tietojen kopiointi ja/tai kortin
tietojen kopiointi),”

i) lisdtddn 4.5.5.2.1 kohdan jalkeen 4.5.5.2.1.1 kohta seuraavasti:

”4.5.5.2.1.1 Tdydentavit sovellusten tunnistetiedot (ei kdytettdvissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen
versiossa 1)

363 a) Valvontakortin on kyettdvd tallentamaan tdydentivit sovellusten tunnistetiedot, jotka
koskevat vain versiota 2.”
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iii) lisdtddn 4.5.5.2.5 kohdan jilkeen kohta seuraavasti:
”4.5.5.2.6 Ajoneuvoyksikon kokoonpanot (ei kiytettavissi toisen sukupolven ajoneuvoyksikkdjen versiossa 1)
368 a) Valvontakortin on kyettiva tallentamaan kortin haltijan ajopiirturikohtaiset asetukset.

368 b) Valvontakortin tallennuskapasiteetin kortin haltijan ajopiirturikohtaisille asetuksille on
oltava 3072 tavua.”

f) muutetaan 4.5.6.2 kohta seuraavasti:
i) lisdtddn 4.5.6.2.1 kohdan jilkeen kohta seuraavasti:

”4.5.6.2.1.1 Tdydentdvit sovellusten tunnistetiedot (ei kaytettdvissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen
versiossa 1)

375a) Yrityskortin on kyettdvd tallentamaan tdydentdvit sovellusten tunnistetiedot, jotka
koskevat vain versiota 2.”

i) lisdtddn 4.5.6.2.6 kohta seuraavasti:
”4.5.6.2.6 Ajoneuvoyksikon kokoonpanot (ei kiytettivissd toisen sukupolven ajoneuvoyksikkdjen versiossa 1)
380 a) Yrityskortin on kyettdva tallentamaan kortin haltijan ajopiirturikohtaiset asetukset.

380 b) Yrityskortin tallennuskapasiteetin kortin haltijan ajopiirturikohtaisille asetuksille on oltava
3072 tavua.”

27) Muutetaan 5 kohta seuraavasti:
a) muutetaan 5.1 kohta seuraavasti:
i) korvataan 383 kappale seuraavasti:

”383) Valvontalaite ei saa ennen aktivoimistaan kirjata tai tallentaa tietoja, jotka on kuvattu
vaatimuksissa 102-133 (mainitut vaatimukset mukaan lukien). Valvontalaite voi kuitenkin ennen
aktivoimistaan kirjata ja tallentaa tietoturvan murtoyrityksiin liittyvit tapahtumat 117 vaatimuksen
mukaisesti sekd valvontalaiteviat 118 vaatimuksen mukaisesti.”

i) korvataan 392 kappale seuraavasti:

”392) Asennuksen jilkeen laite on kalibroitava. Ajoneuvon rekisterointitunnistetta (ajoneuvon rekisteritunnus
ja jasenvaltio) ei valttdmittd syGtetd ensimmadisen kalibroinnin yhteydessi, jos kalibroinnin suorittava
hyviksytty korjaamo ei tiedd sitd. Ndissd olosuhteissa ajoneuvon omistajan on oltava mahdollista, ja
vain tdlloin, syottdd ajoneuvon rekisteritunnus ja jasenvaltio kdyttden yrityskorttiaan ennen ajoneuvon
kayttamistd asetuksen (EY) N:o 561/2006 soveltamisalaan kuuluvalla tavalla (esim. kéyttimalld
komentoja ajoneuvoyksikon kayttoliittyméan asianmukaisen valikkorakenteen kautta). Naiden tietojen
pdivitys tai vahvistus saa olla mahdollista vain korjaamokortin avulla.”

b) muutetaan 5.2 kohta seuraavasti:
i) korvataan 395 kappaleen ensimmdinen alakohta seuraavasti:
”Sen jilkeen, kun valvontalaite on tarkastettu asennuksen yhteydessd, sithen on kiinnitettdvi helppopaisyiseen
paikkaan selvisti ndkyvd kaiverrettu tai pysyvésti painettu asennuskilpi. Tilanteissa, joissa timd ei ole
mahdollista, kilpi on kiinnitettdvad ajoneuvon B-pilariin niin, ettd se nikyy selvisti. Ajoneuvoissa, joissa ei ole
B-pilaria, asennuskilpi on kiinnitettdvd ajoneuvon oven alueelle, ja sen on oltava selvisti nidkyva kaikissa
tapauksissa.”
ii) muutetaan 396 kappale seuraavasti:
1) korvataan kymmenes luetelmakohta seuraavasti:
"~ mahdollinen etdviestintilaitteiston sarjanumero,”

2) lisdtddn kuudestoista luetelmakohta seuraavasti:

"~ ajoneuvoon liittyvé oletusarvoinen kuorman tyyppi.”
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28) Muutetaan 6.4 kohta seuraavasti:
a) korvataan 409 kappale seuraavasti:

”409) Ajoneuvoihin asennettujen laitteiden méiraaikaistarkastukset on suoritettava laitteiden korjaamisen jilkeen
tai ajoneuvon ominaiskertoimen tai pyordn renkaiden tehollisen ympérysmitan muutoksen jilkeen tai
silloin, jos laitteen UTC-aika poikkeaa oikeasta enemmin kuin 5 minuuttia tai kun ajoneuvon
rekisteritunnus on muuttunut, tai vihintddn kerran kahden vuoden (24 kuukauden) kuluessa edellisestd
tarkastuksesta.”

b) lisitddn 410 kappaleeseen yhdeksis luetelmakohta seuraavasti:
"— ettd tallennetun digitaalisen kartan versiotunniste on uusin.”

¢) lisdtddn 410 a kappale seuraavasti:

"410 a) Jos toimivaltaiset kansalliset viranomaiset havaitsevat manipuloinnin, ajoneuvo voidaan ldhettdd
valtuutettuun korjaamoon valvontalaitteen uudelleenkalibrointia varten.”

29) Muutetaan 8 kohta seuraavasti:
a) (ei koske suomenkielistd toisintoa)
b) muutetaan 84 kohta seuraavasti:
i) korvataan 443 kappale seuraavasti:

”443) Laboratorio ei saa suorittaa sellaisten valvontalaitteiden tai ajopiirturikorttien yhteentoimivuustesteja,
jotka eivdt ole lapdisseet tietoturva-arvioinnin haavoittuvuusanalyysia ja toiminnallisuutta koskevaa
arviointia, muutoin kuin vaatimuksessa 432 kuvatuissa poikkeuksellisissa tilanteissa.”

ii) korvataan 447 kappale seuraavasti:

”447) Laboratorio myontdd valmistajalle yhteentoimivuustodistuksen vasta, kun kaikista yhteentoimivuus-
testeistd on saatu hyvaksyttavit tulokset ja valmistaja on osoittanut, ettd tuotteelle on myonnetty seka
voimassa oleva toiminnallisuustodistus ettd voimassa oleva tietoturvatodistus, muutoin kuin
vaatimuksessa 432 kuvatuissa poikkeuksellisissa tilanteissa.”

30) Muutetaan lisdys 1 seuraavasti:
a)  muutetaan sisillysluettelo seuraavasti:

i) lisdtddn 2.11aja 2.11b kohta seuraavasti:
”2.11a. CardBorderCrossing
2.11b. CardBorderCrossingRecord”

ii)  lisdtddn 2.24a, 2.24b, 2.24c ja 2.24d kohta seuraavasti:
”2.24a. CardLoadTypeEntries
2.24b. CardLoadTypeEntryRecord
2.24c. CardLoadUnloadOperations
2.24d. CardLoadUnloadRecord”

iii)  lisdtddn 2.26a kohta seuraavasti:

”2.26a. CardPlaceAuthDailyWorkPeriod”
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vi)

vii)

viii)

Xi)

Xii)

xiii)

Xiv)

XV)

Xvi)

Xvii)

Xviii)

Xix)

XXi)

xxii)

lisdtddn 2.48a kohta seuraavasti:

”2.48a. CompanyCardApplicationldentificationV2”
lisdtddn 2.50a kohta seuraavasti:

”2.50a. ControlCardApplicationldentificationV2”
lisitddn 2.60a kohta seuraavasti:

”2.60a. DownloadInterfaceVersion”

lisdtddn 2.61a kohta seuraavasti:

”2.61a. DriverCardApplicationldentificationV2”
lisitdan 2.79a, 2.79b ja 2.79c kohta seuraavasti:
”2.79a. GNSSAuthAccumulatedDriving

2.79b. GNSSAuthStatusADRecord

2.79¢c.  GNSSPlaceAuthRecord”

korvataan 2.84 kohta seuraavasti:

”2.84. Varattu myohempiin kaytt66n”

lisdtddn 2.89a kohta seuraavasti:

"2.89a. LengthOfFollowingData”

lisdtddn 2.90a kohta seuraavasti:

”2.90a. LoadType”

lisdtdan 2.101a kohta seuraavasti:

”2.101a. NoOfBorderCrossingRecords”

lisdtddn 2.111a kohta seuraavasti:

”2.111a. NoOfLoadUnloadRecords”

lisdtddn 2.112a kohta seuraavasti:

”2.112a. NoOfLoadTypeEntryRecords”

lisdtdan 2.114a kohta seuraavasti:

”2.114a. OperationType”

lisdtddn 2.116a ja 2.116b kohta seuraavasti:
”2.116a. PlaceAuthRecord

2.116b. PlaceAuthStatusRecord”

lisdtddn 2.117a kohta seuraavasti:

”2.117a. PositionAuthenticationStatus”
lisdtddn 2.158a kohta seuraavasti:

”2.158a. TachographCardsGenlSuppression”
lisdtddn 2.166a kohta seuraavasti:

”2.166a. VehicleRegistrationldentificationRecordArray”
lisdtddn 2.185a kohta seuraavasti:

”2.185a. VuConfigurationLengthRange”
lisdtddn 2.192a kohta seuraavasti:

”2.192a. VuDigitalMapVersion”

lisdtdan 2.203a ja 2.203b kohta seuraavasti:
”2.203a. VuBorderCrossingRecord

2.203b. VuBorderCrossingRecordArray”
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xxiii) lisdtddn 2.204a kohta seuraavasti:

”2.204a. VuGnssMaximalTimeDifference”

xxiv) lisdtddn 2.208a ja 2.208b kohta seuraavasti:
”2.208a. VuLoadUnloadRecord
2.208b. VuLoadUnloadRecordArray”

xxv) lisdtddn 2.222a kohta seuraavasti:
72.222a. VuRtcTime”

xxvi) lisdtadn 2.234a, 2.234b ja 2.234c kohta seuraavasti:
”2.234a. WorkshopCardApplicationldentificationV2
2.234b. WorkshopCardCalibrationAddData
2.234c. WorkshopCardCalibrationAddDataRecord”

b)  korvataan 2 kohdassa ennen 2.1 kohtaa oleva teksti seuraavasti:

"Kaikkien seuraavien datatyyppien oletusarvoinen dataelementin arvo tapauksissa, joissa arvo on tuntematon tai
ei sovellettavissa, saadaan tdyttimalld dataelementti tavuilla, joiden arvo (Hex) on 'FF, ellei toisin mainita.

Kaikkia datatyyppejd kéytetddn ensimmdisen sukupolven ja toisen sukupolven laitteissa, ellei toisin mainita.
Datatyypit, joita kdytetddn vain toisen sukupolven laitteiden versiossa 2, ilmoitetaan.

Ensimmdisen sukupolven ja toisen sukupolven laitteissa kaytettdvien korttien datatyyppien osalta tissd
lisdyksessd maddritetty koko koskee toisen sukupolven laitetta. Lukijan oletetaan jo tietdvdn, mitd kokoa
ensimmdisen sukupolven laitteessa kiytetddn. Tallaisiin datatyyppeihin liittyvdt liitteessi I C olevat
vaatimusnumerot kattavat sekd ensimmaisen sukupolven ettd toisen sukupolven laitteet.

Korttien datatyyppejd, joita ei ole mddritelty ensimmadisen sukupolven korteille, ei siilytetd toisen sukupolven
korttien ensimmdisen sukupolven sovellukseen. Erityisesti:

— Toisen sukupolven korttien ensimmiisen sukupolven sovellukseen tallennetut tyyppihyviksyntinumerot
lyhennetddn tarvittaessa kahdeksaan ensimmadiseen merkkiin,

— FERRY/TRAIN CROSSING (lautta-[junakuljetus) -erityisolosuhteen "FERRY | TRAIN CROSSING -alku”
tallennetaan toisen sukupolven korttien ensimmaisen sukupolven sovellukseen.”

¢)  lisdtddn 2.11aja 2.11b kohta seuraavasti:
”2.11a. CardBorderCrossings
Sukupolvi 2, versio 2:

Kuljettaja- tai korjaamokortille tallennetut tiedot, jotka liittyvit ajoneuvon rajanylityksiin, kun ajoneuvo
on ylittinyt valtion rajan (liitteen I C vaatimukset 306 fja 356 f).

CardBorderCrossings ::= SEQUENCE {
borderCrossingPointerNewestRecord INTEGER
(0. .NoOfBorderCrossingRecords -1),
cardBorderCrossingRecords SET SIZE (NoOfBorderCrossingRecords)

OF CardBorderCrossingRecord

borderCrossingPointerNewestRecord on kortin viimeksi pdivitetyn rajanylitykseen liittyvin
tietueen jarjestysnumero.

Asetettava arvo on numero, joka vastaa kortin rajanylitystd koskevan tietueen jdrjestysnumeroa,
alkaen numerosta ’0” ensimmidiselle rajanylitystd koskevalle tietueelle datarakenteessa.

cardBorderCrossingRecords on sarja kortin tietueita, jotka liittyvit rajanylitykseen.
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2.11b. CardBorderCrossingRecord
Sukupolvi 2, versio 2:
Kuljettaja- tai korjaamokortille tallennetut tiedot, jotka liittyvdt ajoneuvon rajanylityksiin, kun ajoneuvo
on ylittdnyt valtion rajan (liitteen I C vaatimukset 147 b, 306 e ja 356 e).
CardBorderCrossingRecord ::= SEQUENCE {

countryLeft NationNumeric,

countryEntered NationNumeric,

gnssPlaceAuthRecord GNSSPlaceAuthRecord,

vehicleOdometerValue OdometerShort

}
countryLeft on valtio, josta ajoneuvo poistui, tai tieto "ei saatavilla” liitteen 1 C vaatimuksen 147 b
mukaisesti. Arvoa Rest of the World’" (muu maailma) (NationNumeric-tunnus 'FFH) kiytetddn, kun
ajoneuvoyksikko ei kykene mdarittimain valtiota, jossa ajoneuvo on (esim. nykyinen valtio ei sisilly
tallennettuihin digitaalisiin karttoihin).
countryEntered on valtio, johon ajoneuvo on saapunut, tai valtio, jossa ajoneuvo on korttia
paikoilleen asetettaessa. Arvoa 'Rest of the World’ (muu maailma) (NationNumeric-tunnus FFH)
kaytetddn, kun ajoneuvoyksikko ei kykene maarittiméddn valtiota, jossa ajoneuvo on (esim. nykyinen
valtio ei sisdlly tallennettuihin digitaalisiin karttoihin).
gnssPlaceAuthRecord sisiltii tiedot ajoneuvon sijainnista silloin, kun ajoneuvoyksikké on havainnut,
ettd ajoneuvo on ylittdnyt valtion rajan, tai tiedon “ei saatavilla” liitteen 1 C vaatimuksen 147 b
mukaisesti sekd sen todentamisen tilan.
vehicleOdometerValue on matkamittarin lukema silloin, kun ajoneuvoyksikké on havainnut, ettd
ajoneuvo on ylittinyt valtion rajan, tai tieto "ei saatavilla” liitteen I C vaatimuksen 147 b mukaisesti.”

d)  lisdtddn 2.24a, 2.24b, 2.24c ja 2.24d kohta seuraavasti:

”2.24a. CardLoadTypeEntries
Sukupolvi 2, versio 2:

Kuljettaja- tai korjaamokortille tallennetut tiedot, jotka liittyvdt kuorman tyyppid koskeviin tietoihin,
kun kortti on asetettu ajoneuvoyksikkoon (liitteen I C vaatimukset 306 j ja 356 j).

CardLoadTypeEntries ::= SEQUENCE ({
loadTypeEntryPointerNewestRecord INTEGER(0..NoOfLoadTypeEntryRecords -1),
cardLoadTypeEntryRecords SET SIZE (NoOfLoadTypeEntryRecords) OF
CardLoadTypeEntryRecord

loadTypeEntryPointerNewestRecord on kortin viimeksi péivitetyn kuorman tyyppiin liittyvin
tietueen jdrjestysnumero.

Asetettava arvo: numero, joka vastaa kortin kuorman tyyppid koskevan tietueen jirjestysnumeroa,
alkaen numerosta ’0” ensimmidiselle kuorman tyyppid koskevalle kortin tietueelle datarakenteessa.

cardLoadTypeEntryRecords on sarja tietueita, jotka sisdltivit pidivimiirin ja ajan, jolloin tieto
syotettiin, sekd syotetyn kuorman tyypin.

2.24b. CardLoadTypeEntryRecord

Sukupolvi 2, versio 2:
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Kuljettaja- tai korjaamokortille tallennetut tiedot, jotka liittyvit korttia ajoneuvoyksikkoon asetettaessa
syotettyihin kuorman tyyppid koskeviin tietoihin (liitteen I C vaatimukset 306 j ja 356 j).

CardLoadTypeEntryRecord ::= SEQUENCE ({
timeStamp TimeReal,
loadTypeEntered LoadType

timeStamp on péivimaari ja aika, jolloin kuorman tyyppi syotettiin.
loadTypeEntered on syotetty kuorman tyyppi.

2.24c. CardLoadUnloadOperations
Sukupolvi 2, versio 2:

Kuljettaja- tai korjaamokortille tallennetut tiedot, jotka liittyvdt ajoneuvon kuormaus- tai
purkamistoimiin (liitteen I C vaatimukset 306 h ja 356 h).

CardLoadUnloadOperations ::= SEQUENCE {
loadUnloadPointerNewestRecord INTEGER (0. .NoOfLoadUnloadRecords -1),
cardLoadUnloadRecords SET SIZE (NoOfLoadUnloadRecords) OF
CardLoadUnloadRecord

loadUnloadPointerNewestRecord on kortin viimeksi pdivitetyn kuormaukseen tai purkamiseen
liittyvén tietueen jirjestysnumero.

Asetettava arvo: numero, joka vastaa kortin kuormausta tai purkamista koskevan tietueen
jarjestysnumeroa, alkaen numerosta '0’ensimmadiselle kuormausta tai purkamista koskevalle kortin
tietueelle datarakenteessa.

cardLoadUnloadRecords on sarja tietueita, jotka sisiltdvit suoritetun toimen tyyppiin liittyvid tietoja
(kuormaus, purkaminen tai samanaikainen kuormaus ja purkaminen), pdiviméddrin ja ajan, jolloin
tieto kuormaus- tai purkamistoimesta on syotetty, tiedot ajoneuvon sijainnista sekd ajoneuvon
matkamittarin lukeman.

2.24d. CardLoadUnloadRecord
Sukupolvi 2, versio 2:

Kuljettaja- tai korjaamokortille tallennetut tiedot, jotka liittyvdt ajoneuvon kuormaus- tai
purkamistoimiin (liitteen I C vaatimukset 306 g ja 356 g).

CardLoadUnloadRecord ::= SEQUENCE ({
timeStamp TimeReal,
operationType OperationType,
gnssPlaceAuthRecord GNSSPlaceAuthRecord,
vehicleOdometerValue OdometerShort

timeStamp on paivimaird ja aika, jolloin kuormaus- tai purkamistoimi alkoi.

operationType on syotetyn toimen tyyppi (kuormaus, purkaminen tai samanaikainen kuormaus ja
purkaminen).

gnssPlaceAuthRecord sisiltii tiedot ajoneuvon sijainnista.

vehicleOdometerValue on matkamittarin lukema, joka liittyy kuormaus- tai purkamistoimen
alkuun.”

e)  lisdtddn 2.26a kohta seuraavasti:
”2.26a. CardPlaceAuthDailyWorkPeriod

Sukupolvi 2, versio 2:
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Kuljettaja- tai korjaamokortille tallennetut tiedot, jotka ilmaisevat niiden paikkojen, joissa pdivin
tybaika alkaa ja/tai padttyy, todentamisen tilan (liitteen I C vaatimukset 306 b ja 356 b).
CardPlaceAuthDailyWorkPeriod ::= SEQUENCE ({
placeAuthPointerNewestRecord INTEGER(0 .. NoOfCardPlaceRecords-1},
placeAuthStatusRecords SET SIZE (NoOfCardPlaceRecords) OF
PlaceAuthStatusRecord
}
placeAuthPointerNewestRecord on viimeksi péivitetyn paikan todentamisen tilaan liittyvin tiedon
jdrjestysnumero.
Asetettava arvo: numero, joka vastaa paikan todentamisen tilaan liittyvin tietueen jdrjestysnumeroa,
alkaen numerosta '0’ ensimmdiselle paikan todentamisen tilaan liittyvélle tietueelle datarakenteessa.
placeAuthStatusRecords on sarja tietueita, jotka sisiltidvit syotettyihin paikkoihin liittyvid paikan
todentamisen tiloja.”
f) korvataan 2.36 kohdassa asetettavaa arvoa ‘bbH’ vastaava teksti seuraavasti:
"bb'H eniten merkitsevdn tavun mukaiselle datarakenneversiolle maddriteltyjen dataelementtien kayttod
koskevan muutoksen jérjestysnumero,
"00’H ensimmdisen sukupolven laitteille.
"00’H toisen sukupolven laitteen versiolle 1,
"0T’H toisen sukupolven laitteen versiolle 2.
g)  korvataan 2.40 kohdassa otsikon ja koodin vilinen kappale seuraavasti:
”Sukupolvi 2:
Kuljettaja- tai korjaamokortille tallennetut tiedot, jotka liittyvit kortin haltijan kdyttdmiin ajoneuvoyksikkoihin
(liitteen I C vaatimukset 304 ja 352).”
h)  lisitddn 2.48a kohta seuraavasti:

i)

"2.48a. CompanyCardApplicationldentificationV2
Sukupolvi 2, versio 2:

Yrityskortille tallennetut tiedot, jotka liittyvit kortilla olevan sovelluksen tunnistamiseen (liitteen I C
vaatimus 375 a).

CompanyCardApplicationIdentificationV2 ::= SEQUENCE {
lengthOfFollowingData LengthOfFollowingData,
vuConfigurationLengthRange VuConfigurationLengthRange

lengthOfFollowingData on tietueessa seuraavaksi olevien tavujen méérd.

vuConfigurationLengthRange on  ajopiirturikortilla ~ oleva  tavumiird  ajoneuvoyksikon
kokoonpanojen tallentamiseksi.”

lisitddn 2.50a kohta seuraavasti:
”2.50a. ControlCardApplicationldentificationV2
Sukupolvi 2, versio 2:

Valvontakortille tallennetut tiedot, jotka liittyvit kortilla olevan sovelluksen tunnistamiseen (liitteen I C
vaatimus 363a).

ControlCardApplicationIdentificationV2 ::= SEQUENCE ({
lengthOfFollowingData LengthOfFollowingData,

vuConfigurationLengthRange VuConfigurationLengthRange
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lengthOfFollowingData on tietueessa seuraavaksi olevien tavujen maari.
vuConfigurationLengthRange on  ajopiirturikortilla ~ oleva  tavumédrd  ajoneuvoyksikon
kokoonpanojen tallentamiseksi.”

i) lisitddn 2.60a kohta seuraavasti:
"2.60a. DownloadInterfaceVersion
Sukupolvi 2, versio 2:
Tunnus, joka osoittaa ajoneuvoyksikdssi olevan kopiointirajapinnan version.
DownloadInterfaceVersion ::= OCTET STRING (SIZE(2))
Asetettava arvo: ‘aabb™H:
‘aa’H'00’'H: ei kdytossi,
"01’H: toisen sukupolven ajoneuvoyksikko,
'bb’H ’00’H: ei kaytossd,
"01'H: toisen sukupolven ajoneuvoyksikon versio 2.”
k)  lisitddn 2.61a kohta seuraavasti:
”2.61a. DriverCardApplicationldentificationV2
Sukupolvi 2, versio 2:
Kuljettajakortille tallennetut tiedot, jotka liittyvit kortilla olevan sovelluksen tunnistamiseen (liitteen I C
vaatimus 278 a).
DriverCardApplicationIdentificationV2 ::= SEQUENCE ({
lengthOfFollowingData LengthOfFollowingData,
noOfBorderCrossingRecords
NoOfBorderCrossingRecords,
noOfLoadUnloadRecords NoOfLoadUnloadRecords,
noOfLoadTypeEntryRecords NoOfLoadTypeEntryRecords,
vuConfigurationLengthRange VuConfigurationLengthRange
}
lengthOfFollowingData on tietueessa seuraavaksi olevien tavujen maari.
noOfBorderCrossingRecords on kuljettajakortille tallennettavissa olevien rajanylitykseen liittyvien
tietueiden maara.
noOfLoadUnloadRecords on kuljettajakortille tallennettavissa olevien kuormaukseen tai
purkamiseen liittyvien tietueiden mairi.
noOfLoadTypeEntryRecords on kuljettajakortille tallennettavissa olevien kuorman tyyppiin liittyvid
tietoja sisiltdvien tietueiden médra.
vuConfigurationLengthRange on  ajopiirturikortilla  oleva  tavumidrd  ajoneuvoyksikon
kokoonpanojen tallentamiseksi.”
1) korvataan 2.63 kohta seuraavasti:
”2.63. DSRCSecurityData
Sukupolvi 2:
Tamin datatyypin maaritelmad, ks. lisdys 11.”
m) korvataan 2.66 kohdassa otsaketta "Sukupolvi 2” vastaava teksti seuraavasti:

”Sukupolvi 2
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EntryTypeDailyWorkPeriod ::= INTEGER ({
Begin, related time = card insertion time or time of entry(0),
related time = card withdrawal time or time of entry (1),
Begin, related time manually entered (start time) (2),
related time manually entered (end of work period) (3)
}
Asetettava arvo: standardin ISO/IEC8824-1 mukaisesti.”
n)  muutetaan 2.70 kohta seuraavasti:

i) korvataan otsikko "Sukupolvi 2” seuraavasti:

"Sukupolvi 2, versio 1"

ii) lisdtddn teksti seuraavasti:

"Sukupolvi 2, versio 2:

'0x’H
'00'H
'0T'H
'02’H
'03'H
'04'H
'05'H
'06'H
'07’H
'08'H
'09H
'0A'H
'0BH
'0CH
'0D’'H
'0EH
'0FH

"1xH
'10°H
'1TH
'12’H
'13’H
'14H
'15H
'16'H
'17H
'18H
'19H
'1AH
'1BH
'1CH

Luonteeltaan yleiset tapahtumat,

Ei lisdtietoja,

Ei voimassa olevan kortin asettaminen laitteeseen,
Korttiristiriita,

Aikojen paillekkdisyys,

Ajo ilman asianmukaista korttia,

Kortin paikoilleen asettaminen ajon aikana,

Edellistd kortin kayttojaksoa ei lopetettu oikein,
Ylinopeus,

Keskeytynyt virransyotto,

Virhe liikedatassa,

Ajoneuvon liikeristiriita,

Aikojen paillekkaisyys (GNSS-laitteiston/ajoneuvoyksikon sisdinen kello),
Virhe yhteydessi etdviestintilaitteistoon,
Sijaintitietojen puuttuminen GNSS-vastaanottimesta,
Virhe viestinnissi ulkoisen GNSS-laitteiston kanssa,

GNSS-poikkeama,

Ajoneuvoyksikkoon liittyvit tietoturvan murtoyritykset,
Ei lisdtietoja,

Liiketunnistimen tunnistaminen epdonnistui,
Ajopiirturikortin tunnistaminen epdonnistui,
Liiketunnistimen luvaton vaihtaminen,

Virhe kortille syotettavien tietojen eheydessa,

Virhe tallennettujen kayttdjadn liittyvien tietojen eheydessa,
Virhe sisiisessi tiedonsiirrossa,

Laitteen kotelon luvaton avaaminen,

Laitteiden tahallinen vahingoittaminen,
GNSS-laitteistoon kajoamisen havaitseminen,

Ulkoisen GNSS-laitteiston tunnistaminen epaonnistui,

Ulkoisen GNSS-laitteiston varmenteen voimassaoloajan paittyminen,

Ristiriita litketietojen ja tallennettujen kuljettajan toimintaa koskevien tietojen vililla,
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'ID'H ...”1FH Varattu tulevaan kiyttoon,

"2xH Liiketunnistimeen liittyvit tietoturvan murtoyritykset,
20H Ei lisdtietoja,

21T'H Tunnistaminen epaonnistui,

'22’H Virhe tallennettujen tietojen eheydessd,

'23'H Virhe sisdisessd tiedonsiirrossa,

24'H Laitteen kotelon luvaton avaaminen,

'25'H Laitteiden tahallinen vahingoittaminen,

26’'H .. 2FH  Varattu tulevaan kayttoon,

3x’H Valvontalaiteviat,

"30'H Ei lisatietoja,

31'H Vika ajoneuvoyksikon sisalld,
"32’H Vika tulostimessa,

"33'H Vika ndytossi,

'34H Tietojen kopioimiseen liittyva vika,
"35'H Vika tunnistimessa,

'36'H Sisdinen GNSS-vastaanotin,
'37'H Ulkoinen GNSS-laitteisto,
'38'H Etdviestintalaitteisto,

39’H ITS-rajapinta,

3A'H Vika sisdisessd tunnistimessa,

3BH.."3FH  Varattu tulevaan kéyttoon,
‘4x’H Korttiviat,

'40'H Ei lisdtietoja,

'4A1'H ../4FH Varattu tulevaan kiyttoon,

'50'H...7FH Varattu tulevaan kdyttoon,
'80'H ... 'FFH  Arvo mddrdytyy valmistajan mukaan.”
o)  korvataan 2.71 kohta seuraavasti:
”2.71. ExtendedSealldentifier
Sukupolvi 2:

Laajennettu sinetin tunniste yksiloi sinetin (liitteen I C vaatimus 401).

ExtendedSealIldentifier ::= SEQUENCE{
manufacturerCode IAS5String (SIZE(2)),
sealldentifier IAS5String (SIZE(8))

manufacturerCode on sinetin valmistajan tunniste. Asetettava arvo: ks. Euroopan komission
hallinnoima tietokannan rekisterdinti (ks. https://dtc.jrc.ec.europa.eu).

sealldentifier on valmistajakohtainen tunniste sinetille. Asetettava arvo: aakkosnumeerinen merkki,
joka yksiloi valmistajan verkkotunnuksen [ISO8859-1]-standardin mukaisesti.”
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korvataan 2.76 kohdassa otsikon ja koodin vilinen kappale seuraavasti:
"Sukupolvi 2:
Maantieteelliset koordinaatit koodataan kokonaislukuina. Nimi kokonaisluvut ovat leveysasteen + DDMM.M
-koodauksen ja pituusasteen + DDDMM.M -koodauksen kerrannaisia. Tdssdé + DD ja vastaavasti + DDD
tarkoittavat asteita ja MM.M minuutteja. Tuntemattoman sijainnin pituus- ja leveysaste esitetddn arvona (Hex)
'7FFFFF (desimaali 8388607).”
lisitdan 2.79a, 2.79b ja 2.79c kohta seuraavasti:
"2.79a. GNSSAuthAccumulatedDriving

Sukupolvi 2, versio 2:

Kuljettaja- tai korjaamokortille tallennetut tiedot, jotka ilmaisevat ajoneuvon GNSS-sijaintien

todentamisen tilan, jos yhteenlaskettu ajoaika saavuttaa yli kolmen tunnin jakson (liitteen I C
vaatimukset 306 d ja 356 d).

GNSSAuthAccumulatedDriving ::= SEQUENCE ({
gnssAuthADPointerNewestRecord INTEGER (0. .NoOfGNSSADRecords -1},
gnssAuthStatusADRecords SET SIZE (NoOfGNSSADRecords) OF

GNSSAuthStatusADRecord

gnssAuthADPointerNewestRecord on viimeksi piivitetyn GNSS-sijainnin todentamisen tilaan
liittyvin tiedon jirjestysnumero.

Asetettava arvo on numero, joka vastaa GNSS-sijainnin todentamisen tilaa koskevan tietueen
jarjestysnumeroa, alkaen numerosta’0’ ensimmdiselle GNSS-sijainnin todentamisen tilaa koskevalle
tietueelle datarakenteessa.

gnssAuthStatusADRecords on tietuesarja, johon sisdltyy piivimadri ja aika yhteenlasketusta ajosta,
joka saavuttaa yli kolmen tunnin jakson, sekd GNSS-sijainnin todentamisen tila.

2.79b. GNSSAuthStatusADRecord
Sukupolvi 2, versio 2:
Kuljettaja- tai korjaamokortille tallennetut tiedot, jotka ilmaisevat ajoneuvon GNSS-sijainnin
todentamisen tilan, jos yhteenlaskettu ajoaika saavuttaa yli kolmen tunnin jakson (liitteen I C

vaatimukset 306 ¢ ja 356 c). Muut varsinaiseen GNSS-sijaintiin liittyvit tiedot tallennetaan eri
tietueeseen (ks. 2.79 GNSSAccumulatedDrivingRecord).

GNSSAuthStatusADRecord ::= SEQUENCE {
timeStamp TimeReal,
authenticationStatus PositionAuthenticationStatus

timeStamp on pdivimairi ja aika, jolloin yhteenlaskettu ajoaika saavuttaa yli kolmen tunnin jakson
(jotka ovat tdsmilleen samat kuin pdivimaéidra ja aika vastaavassa GNSSAccumulatedDrivingRecord-
tietueessa).

authenticationStatus on GNSS-sijainnin todentamisen tila silloin kun yhteenlaskettu ajoaika saavuttaa
yli kolmen tunnin jakson.

2.79c. GNSSPlaceAuthRecord
Sukupolvi 2, versio 2:

GNSS-jdrjestelmdn médrittimadn ajoneuvon paikannukseen liittyvat tiedot (liitteen I C vaatimukset
108,109, 110, 296, 306 a, 306 ¢, 306 ¢, 306 g, 356 a, 356 ¢, 356 eja 356 g).



30.7.2021 Euroopan unionin virallinen lehti L 273/35

GNSSPlaceAuthRecord ::= SEQUENCE {
timeStamp TimeReal,
gnssAccuracy GNSSAccuracy,
geoCoordinates GeoCoordinates,
authenticationStatus PositionAuthenticationStatus

timeStamp on pdivimairi ja aika, jolloin ajoneuvon sijainti médritettiin GNSS-jarjestelmalla.
gnssAccuracy on GNSS-jarjestelmén sijaintitietojen tarkkuus.
geoCoordinates on GNSS-jirjestelmii kiyttden tallennettu paikkatieto.
authenticationStatus on GNSS-sijainnin todentamisen tila silloin kun se madritettiin.”
1) korvataan 2.84 kohta seuraavasti:
"2.84. Varattu myohempéin kiyttoon”
s) lisatddn 2.89a kohta seuraavasti:
"2.89a. LengthOfFollowingData
Sukupolvi 2, versio 2:

Laajennettavien tietueiden pituuden indikaattori.
LengthOfFollowingData ::= INTEGER(0.. 216-1)

Asetettava arvo: Ks. lisdys 2.
t) lisitdan 2.90a kohta seuraavasti:
"2.90a. LoadType
Sukupolvi 2, versio 2:

Koodi, joka ilmaisee syotetyn kuorman tyypin.

LoadType ::= INTEGER(0..255)
Asetettava arvo:
'00'H Mairittelematon kuorman tyyppi,
'0T'H Tavaroita,
'02’H Matkustajia,

'03’H .. 'FFH Varattu tulevaan kayttoon.”

u)  lisatddn 2.101a kohta seuraavasti:
”2.101a. NoOfBorderCrossingRecords
Sukupolvi 2, versio 2:

Kuljettaja- tai korjaamokortille mahtuvien rajanylityksiin liittyvi tietoja sisaltdvien tietueiden méaara.

NoOfBorderCrossingRecords ::= INTEGER(0.. 216-1)

”

Asetettava arvo: ks. lisdys 2.
v)  lisdtddn 2.111a kohta seuraavasti:
”2.111a. NoOfLoadUnloadRecords

Sukupolvi 2, versio 2:
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Kortille mahtuvien kuormaukseen tai purkamiseen liittyvid tietoja sisdltdvien tietueiden maara.
NoOfLoadUnloadRecords ::= INTEGER(0..26-1)

Asetettava arvo: ks. lisdys 2.
w) lisdtddn 2.112a kohta seuraavasti:
”2.112a. NoOfLoadTypeEntryRecords
Sukupolvi 2, versio 2:
Kuljettaja- tai korjaamokortille mahtuvien kuorman tyyppiin liittyvid tietoja sisdltivien tietueiden
madra.
NoOfLoadTypeEntryRecords ::= INTEGER(0..216-1)

Asetettava arvo: ks. lisdys 2.
x)  lisdtddn 2.114a kohta seuraavasti:
72.114a. OperationType
Sukupolvi 2, versio 2:

Koodi, joka ilmaisee syotetyn toimen tyypin.

OperationType ::= INTEGER(0..255)
Asetettava arvo:
'00'H Varattu tulevaan kiyttoon,
'01'H Kuormaustoimi,
'02’H Purkamistoimi,
'03’H Samanaikainen kuormaus- ja purkamistoimi,

'04'H ... FFH Varattu tulevaan kdyttoon.”

y)  lisitddn 2.116aja 2.116b kohta seuraavasti:
"2.116a. PlaceAuthRecord

Tiedot, jotka liittyvit paikkaan, jossa piivin tyoaika alkaa tai pddttyy (liitteen I C vaatimukset 108,
271,296, 324 ja 347).

Sukupolvi 2, versio 2:

PlaceAuthRecord ::= SEQUENCE {
entryTime TimeReal,
entryTypeDailyWorkPeriod
EntryTypeDailyWorkPeriod,

dailyWorkPeriodCountry NationNumeric,
dailyWorkPeriodRegion RegionNumeric,
vehicleOdometerValue OdometerShort,
entryGNSSPlaceAuthRecord GNSSPlaceAuthRecord

entryTime on syotettyyn tietoon liittyva pdivimaird ja aika.

entryTypeDailyWorkPeriod on sydtetyn tiedon tyyppi.

dailyWorkPeriodCountry on sydtetty maatieto.

dailyWorkPeriodRegion on syotetty aluetieto.

vehicleOdometerValue on matkamittarin lukema silloin, kun paikkaan liittyvi tieto syotettiin.

entryGNSSPlaceAuthRecord on tallennettu paikkatieto, GNSS-sijainnin todentamisen tila ja aika.
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z)

aa)

bb)

2.116b.

PlaceAuthStatusRecord
Sukupolvi 2, versio 2:

Kuljettaja- tai korjaamokortille tallennetut tiedot, jotka ilmaisevat sen paikan, jossa pdivin tyoaika
alkaa jatai paittyy, todentamisen tilan (liitteen I C vaatimukset 306 a ja 356 a). Muut varsinaiseen
paikkaan liittyvit tiedot tallennetaan eri tietueeseen (ks. 2.117 PlaceRecord).

PlaceAuthStatusRecord ::= SEQUENCE {
entryTime TimeReal,
authenticationStatus PositionAuthenticationStatus

}

entryTime on sy6tettyyn tietoon liittyvd pdivimadri ja aika (joka on sama pdivimaédra ja aika kuin
vastaavassa PlaceRecord-tietueessa).

authenticationStatus on tallennetun GNSS-sijainnin todentamisen tila.”

lisitddn 2.117a kohta seuraavasti:

”2.117a. PositionAuthenticationStatus

Sukupolvi 2, versio 2:

PositionAuthenticationStatus ::= INTEGER(0..255)

Asetettava arvo (ks. lisdys 12):

'00'H Ei todennettu (ks. lisdys 12, vaatimus GNS_39),
'0T'H Todennettu (ks. lisdys 12, vaatimus GNS_39),
'02’H ... FFH Varattu tulevaan kayttoon.”

korvataan 2.120 kohdassa asetettavat arvot '22'H ... '7FH seuraavasti:

”22’H
'23’H
24'H

"25'H .

VuBorderCrossingRecord,
VuLoadUnloadRecord,

VehicleRegistrationldentification,

..”7JFH  Varattu tulevaan kiytt66n.”

lisdtdin 2.158a kohta seuraavasti:

”2.158a. TachographCardsGen1Suppression

Sukupolvi 2, versio 2:

Toisen sukupolven ajoneuvoyksikon kyky kiyttdd ensimmiisen sukupolven kuljettaja-, valvonta- ja
yrityskortteja (ks. lisdys 15, MIG_002).

TachographCardsGenlSuppression ::= INTEGER (0..216-1)

Asetettava arvo:

"'0000'H Ajoneuvoyksikko kykenee kayttimidn ensimmdisen sukupolven ajopiirturi-
kortteja (oletusarvo),

'ASE3’H Ajoneuvoyksikko ei kykene kdyttimddn ensimmaisen sukupolven ajopiirturi-
kortteja,

Kaikki muut Ei kiytossa.”

arvot
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cc) lisdtddn 2.166a kohta seuraavasti:
”2.166a. VehicleRegistrationldentificationRecordArray
Sukupolvi 2, versio 2:
Ajoneuvon rekisterdintitunniste ja metadata, siten kuin sitd kdytetddn kopiointiprotokollassa.
VehicleRegistrationIdentificationRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER(0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF
VehicleRegistrationIdentification
}
recordType osoittaa tietueen tyypin (VehicleRegistrationldentification). Asetettava arvo: ks.
RecordType.
recordSize on VehicleRegistrationldentification-tietueen koko tavuina.
noOfRecords on tietuesarjassa olevien tietueiden méra.
records on sarja ajoneuvon rekisterdintitunnisteita.”
dd) korvataan 2.168 kohdan ensimmaiinen rivi otsikon jilkeen seuraavasti:
"Sukupolvi 2, versio 1:”
ee) muutetaan 2.174 kohta seuraavasti:

i) korvataan otsikko "Sukupolvi 2” seuraavasti:
”Sukupolvi 2, versio 1:”
i) lisdtddn teksti seuraavasti:

"Sukupolvi 2, versio 2:

VuCalibrationRecord ::= SEQUENCE {

calibrationPurpose
workshopName
workshopAddress
workshopCardNumber
workshopCardExpiryDate

vehicleIdentificationNumber

vehicleRegistrationIdentification

wVehicleCharacteristicConstant

kConstantOfRecordingEquipment
1TyreCircumference
tyreSize
authorisedSpeed
oldOdometerValue
newOdometerValue
oldTimeValue
newTimeValue
nextCalibrationDate
sensorSerialNumber
sensorGNSSSerialNumber
rcmSerialNumber
sealDataVu
byDefaultLoadType
calibrationCountry

calibrationCountryTimestamp

CalibrationPurpose,

Name,

Address,

FullCardNumber,

TimeReal,
VehicleIdentificationNumber,
VehicleRegistrationIdentification,
W-VehicleCharacteristicConstant,
K-ConstantOfRecordingEquipment,
L-TyreCircumference,

TyreSize,

SpeedAuthorised,

OdometerShort,

OdometerShort,

TimeReal,

TimeReal,

TimeReal,

SensorSerialNumber,
SensorGNSSSerialNumber
RemoteCommunicationModuleSerialNumber
SealDataVu,

LoadType,

NationNumeric,

TimeReal

Sukupolven 1 arvojen lisdksi kdytetddn seuraavia dataelementteja:

sensorSerialNumber on ajoneuvoyksikkoon kalibroinnin péttyessd liitetyn likketunnistimen sarjanumero,

sensorGNSSSerialNumber on  ulkoiseen
liiketunnistimen sarjanumero (jos sellainen on),

GNSS-laitteeseen

kalibroinnin  pdittyessd

kytketyn

rcmSerialNumber on ajoneuvoyksikkoon kalibroinnin pédttyessd  kytketyn etdviestintilaitteiston

sarjanumero (jos sellainen on),
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sealDataVu antaa tietoa sinetdinneistd, jotka on liitetty ajoneuvon eri osiin.
byDefaultLoadType on ajoneuvon oletusarvoinen kuorman tyyppi (vain versiossa 2).
calibrationCountry on valtio, jossa kalibrointi on tehty.

calibrationCountryTimestamp on piivimidrd ja aika, jolloin GNSS-vastaanotin antoi sen valtion
madrittimiseen kédytetyn sijainnin, jossa kalibrointi on tehty.”

ff)  lisdtddn 2.185a kohta seuraavasti:
”2.185a. VuConfigurationLengthRange
Sukupolvi 2, versio 2:

Ajopiirturikortilla oleva tavumaird ajoneuvoyksikon kokoonpanojen tallentamiseksi.
VuConfigurationLengthRange ::= INTEGER(0..216-1)

Asetettava arvo: ks. lisdys 2.”
gg) lisdtddn 2.192a kohta seuraavasti:
”2.192a. VuDigitalMapVersion
Sukupolvi 2, versio 2:

Ajoneuvoyksikkoon tallennetun digitaalisen kartan versio (liitteen I C vaatimus 133 j).

VuDigitalMapVersion ::= IASString(SIZE(12))

Asetettava arvo: kuten Euroopan komission saataville asettamalla erityiselldi suojatulla
verkkosivustolla maaritetddn (liitteen I C vaatimus 133 k).”

hh) muutetaan 2.203 kohta seuraavasti:
i) korvataan otsikko "Sukupolvi 2” seuraavasti:
”Sukupolvi 2, versio 1.
i) lisdtddn teksti seuraavasti:
”Sukupolvi 2, versio 2:

Ajoneuvoyksikkoon tallennetut tiedot, jotka liittyvit ajoneuvon GNSS-sijaintiin, jos yhteenlaskettu ajoaika
saavuttaa yli kolmen tunnin jakson (liitteen I C vaatimukset 108 ja 110).

VuGNSSADRecord ::= SEQUENCE ({
timestamp TimeReal,
cardNumberAndGenDriverSlot FullCardNumberAndGeneration,

cardNumberAndGenCodriverSlot FullCardNumberAndGeneration,
gnssPlaceAuthRecord GNSSPlaceAuthRecord,

vehicleOdometerValue OdometerShort

Toisen sukupolven versiossa 2 kiytetiin gnssPlaceRecord-tietueen sijaan gnssPlaceAuthRecord-tietuetta,
joka sisiltdd lisiksi GNSS-sijainnin todentamisen tilan.”

ii)  lisdtddn 2.203aja 2.203b kohta seuraavasti:
”2.203a. VuBorderCrossingRecord
Sukupolvi 2, versio 2:

Ajoneuvoyksikkoon tallennetut tiedot, jotka liittyvit ajoneuvon rajanylityksiin, kun ajoneuvo on
ylittdnyt valtion rajan (liitteen I C vaatimukset 133 aja 133 b).
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VuBorderCrossingRecord ::= SEQUENCE ({
cardNumberAndGenDriverSlot FullCardNumberAndGeneration,
cardNumberAndGenCodriverSlot FullCardNumberAndGeneration,

countryLeft NationNumeric,
countryEntered NationNumeric,
gnssPlaceAuthRecord GNSSPlaceAuthRecord,
vehicleOdometerValue OdometerShort

cardNumberAndGenDriverSlot yksiloi kortin, joka oli kuljettajan korttiaukossa, mukaan lukien
sen sukupolvi.

cardNumberAndGenCodriverSlot yksiloi kortin, joka oli apukuljettajan korttiaukossa, mukaan
lukien sen sukupolvi.

countryLeft on valtio, josta ajoneuvo poistui ja joka perustuu viimeisimpdin saatavilla olevaan
sijaintiin ennen rajanylityksen havaitsemista. Arvoa 'Rest of the World (muu maailma)
(NationNumeric-tunnus 'FFH) kdytetdan, kun ajoneuvoyksikko ei kykene médrittimain valtiota, jossa
ajoneuvo on (esim. nykyinen valtio ei sisilly tallennettuihin digitaalisiin karttoihin).

countryEntered on valtio, johon ajoneuvo on saapunut. Arvoa Rest of the World’ (muu maailma)
(NationNumeric-tunnus 'FFH) kdytetdan, kun ajoneuvoyksikko ei kykene méarittimain valtiota, jossa
ajoneuvo on (esim. nykyinen valtio ei sisilly tallennettuihin digitaalisiin karttoihin).

gnssPlaceAuthRecord sisiltdd tiedot ajoneuvon sijainnista rajanylityksen havaitsemisen aikana sekd
sen todentamisen tilan.

vehicleOdometerValue on matkamittarin lukema silloin kun ajoneuvoyksikkd on havainnut, ettd
ajoneuvo on ylittinyt valtion rajan.

2.203b. VuBorderCrossingRecordArray
Sukupolvi 2, versio 2:

Ajoneuvoyksikkoon tallennetut tiedot, jotka liittyvdt ajoneuvon rajanylityksiin (liitteen I C
vaatimus 133 ¢).

VuBorderCrossingRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF VuBorderCrossingRecord

recordType osoittaa tietueen tyypin (VuBorderCrossingRecord). Asetettava arvo: ks. RecordType.
recordSize on VuBorderCrossingRecord-tietueen koko tavuina.
noOfRecords on tietuesarjassa olevien tietueiden méaira.
records on sarja rajanylityksiin liittyvii tietueita.”
jj)  lisitddn 2.204a kohta seuraavasti:
"2.204a. VuGnssMaximalTimeDifference
Sukupolvi 2, versio 2:

Oikean ajan ja ajoneuvoyksikon tosiaikaisen kellon ajan vilinen enimmidisero, joka perustuu
liitteen I C vaatimuksessa 041 madritettyyn kellon kdyntitarkkuuden enimmiismairadn ja jonka
ajoneuvoyksikko lahettdd ulkoiseen GNSS-laitteistoon, ks. lisdys 12, vaatimus GNS_3g.

VuGnssMaximalTimeDifference ::= INTEGER(0..65535)
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kk)  korvataan 2.205 kohdassa otsaketta "Sukupolvi 2” vastaava teksti seuraavasti:

”Sukupolvi 2:

Vuldentification ::= SEQUENCE ({
vuManufacturerName VuManufacturerName,
vuManufacturerAddress VuManufacturerAddress,
vuPartNumber VuPartNumber,
vuSerialNumber VuSerialNumber,
vuSoftwareIdentification VuSoftwareIdentification,
vuManufacturingDate VuManufacturingDate,
vuApprovalNumber VuApprovalNumber,
vuGeneration Generation,
vuRbility VuBbility,
vuDigitalMapVersion VuDigitalMapVersion

Sukupolven 1 arvojen lisiksi kdytetddn seuraavia dataelementteja:
vuGeneration yksiloi ajoneuvoyksikon sukupolven.
vuAbility tarjoaa tietoa siité, tukeeko ajoneuvoyksikko sukupolven 1 ajopiirturikortteja vai ei.
vuDigitalMapVersion on ajoneuvoyksikkoon tallennetun digitaalisen kartan versio (vain versiossa 2).”
)  lisdtddn 2.208aja 2.208b kohta seuraavasti:
"2.208a. VuLoadUnloadRecord
Sukupolvi 2, versio 2:

Ajoneuvoyksikkoon tallennetut tiedot, jotka liittyvat syotettyyn kuormaus- tai purkamistoimeen
(liitteen I C vaatimukset 133 ¢, 133 fja 133 g).

VulLoadUnloadRecord ::= SEQUENCE {
timeStamp TimeReal,
operationType OperationType

cardNumberAndGenDriverSlot FullCardNumberAndGeneration,
cardNumberAndGenCodriverSlot FullCardNumberAndGeneration,
gnssPlaceAuthRecord GNSSPlaceAuthRecord,

vehicleOdometerValue OdometerShort

timeStamp on péivimaari ja aika, jolloin kuormaus- tai purkamistoimi syotettiin.

operationType on sydtetyn toimen tyyppi (kuormaus, purkaminen tai samanaikainen kuormaus ja
purkaminen).

cardNumberAndGenDriverSlot yksiloi kortin, joka oli kuljettajan korttiaukossa, mukaan lukien
sen sukupolvi.

cardNumberAndGenCodriverSlot yksiloi kortin, joka oli apukuljettajan korttiaukossa, mukaan
lukien sen sukupolvi.

gnssPlaceAuthRecord sisiltii tiedot ajoneuvon sijainnista sekd sen todentamisen tilan.

vehicleOdometerValue on kuormaus- tai purkamistoimeen liittyvd matkamittarin lukema.
2.208b. VuLoadUnloadRecordArray

Sukupolvi 2, versio 2:

Ajoneuvoyksikkoon tallennetut tiedot, jotka liittyvdt ajoneuvon suorittamaan kuormaus- tai
purkamistoimeen (liitteen I C vaatimus 133 h).
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VuLoadUnloadRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER(0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF VulLoadUnloadRecord

recordType osoittaa tietueen tyypin (VuLoadUnloadRecord). Asetettava arvo: Ks. RecordType.
recordSize on VuLoadUnloadRecord-tietueen koko tavuina.
noOfRecords on tietuesarjassa olevien tietueiden méiri.

records on sarja kuormaus- tai purkamistoimiin liittyvii tietoja sisiltavid tietueita.”

mm) muutetaan 2.219 kohta seuraavasti:

i)

korvataan otsikko "Sukupolvi 2” seuraavasti:
”Sukupolvi 2, versio 1:”

lisitdan teksti seuraavasti:

”Sukupolvi 2, versio 2:

Ajoneuvoyksikkoon tallennetut tiedot, jotka liittyvit paikkaan, jossa kuljettajan pdivin tyoaika alkaa tai
pdittyy (liitteen 1 B vaatimus 087 ja liitteen I C vaatimukset 108 ja 110).

VuPlaceDailyWorkPeriodRecord ::= SEQUENCE {
fullCardNumberAndGeneration FullCardNumberAndGeneration,

placeAuthRecord PlaceAuthRecord

Toisen sukupolven version 2 datarakenne kayttad placeRecord-tietueen sijasta seuraavaa dataelementtia:

placeAuthRecord sisiltdi tiedot, jotka liittyvit syotettyyn paikkaan, tallennettuun sijaintiin, GNSS-sijainnin
todentamisen tilaan seki sijainnin méarittimisaikaan.”

nn) lisdtddn 2.222 kohdan jilkeen kohta seuraavasti:

”2.222a. VuRtcTime

Sukupolvi 2, versio 2:

Ajoneuvoyksikon RTC-kellon aika, jonka ajoneuvoyksikko lahettdd ulkoiseen GNSS-laitteistoon, ks.
lisdys 12, vaatimus GNS_3f.

VuRtcTime ::= TimeReal

00) lisatddn 2.234a, 2.234b ja 2.234c kohta seuraavasti:

”2.234a. WorkshopCardApplicationldentificationV2

Sukupolvi 2, versio 2:

Korjaamokortille tallennetut tiedot, jotka liittyvdt kortilla olevan sovelluksen tunnistamiseen
(liitteen I C vaatimus 330 a).

WorkshopCardApplicationIdentificationV2 ::= SEQUENCE {
lengthOfFollowingData LengthOfFollowingData,
noOfBorderCrossingRecords NoOfBorderCrossingRecords,
noOfLoadUnloadRecords NoOfLoadUnloadRecords,
noOfLoadTypeEntryRecords NoOfLoadTypeEntryRecords,

vuConfigurationLengthRange VuConfigurationLengthRange
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lengthOfFollowingData on tietueessa seuraavaksi olevien tavujen mara.

noOfBorderCrossingRecords on korjaamokortille tallennettavissa olevien rajanylitykseen liittyvien
tietueiden mééra.

noOfLoadUnloadRecords on korjaamokortille tallennettavissa olevien kuormaukseen tai
purkamiseen liittyvien tietueiden maara.

noOfLoadTypeEntryRecords on korjaamokortille tallennettavissa olevien kuorman tyyppiin
liittyvid tietoja sisdltdvien tietueiden maara.

vuConfigurationLengthRange on ajopiirturikortilla oleva tavumiird  ajoneuvoyksikon
kokoonpanojen tallentamiseksi.

2.234b. WorkshopCardCalibrationAddData
Sukupolvi 2, versio 2:

Korjaamokortille tallennetut tiedot, jotka liittyvat kalibroinnin aikana syotettyihin lisitietoihin (eli
oletusarvoiseen kuorman tyyppiin) (liitteen I C vaatimus 356 ).

WorkshopCardCalibrationAddData ::= SEQUENCE {
calibrationPointerNewestRecord INTEGER (0. .NoOfCalibrationRecords -1),

workshopCardCalibrationAddDataRecords SET SIZE (NoOfCalibrationRecords) OF

WorkshopCardCalibrationAddDataRecord

calibrationPointerNewestRecord on viimeksi péivitetyn kalibrointiin liittyvin lisitiedon
jarjestysnumero.

Asetettava arvo on numero, joka vastaa kalibroitiin liittyvdd lisitietoa koskevan tietueen
jarjestysnumeroa, alkaen numerosta ‘0’ ensimmdiselle kalibroitiin liittyvdd lisdtietoa koskevalle
tietueelle datarakenteessa.

workshopCardCalibrationAddDataRecords on sarja tietueita, jotka sisiltdvit pdivimédrin ja ajan
vanhan arvon, ajoneuvon tunnistetiedot ja ajoneuvon oletusarvoisen kuorman tyypin.

2.234c. WorkshopCardCalibrationAddDataRecord
Sukupolvi 2, versio 2:

Korjaamokortille tallennetut tiedot, jotka liittyvat kalibroinnin aikana syotettyyn oletusarvoiseen
kuorman tyyppiin (liitteen I C vaatimus 356 k).

WorkshopCardCalibrationAddDataRecord ::= SEQUENCE {
oldTimeValue TimeReal,
vehicleIdentificationNumber VehicleIdentificationNumber,
byDefaultLoadType LoadType,
calibrationCountry NationNumeric,
calibrationCountryTimestamp TimeReal

oldTimeValue on vastaavaan WorkshopCardCalibrationRecord-tietueeseen sisiltyvd padiviméirin ja
ajan vanha arvo,

vehicleldentificationNumber on ajoneuvon valmistenumero, joka sisiltyy myds vastaavaan
WorkshopCardCalibrationRecord-tietueeseen,

byDefaultLoadType on ajoneuvon oletusarvoinen kuorman tyyppi (vain versiossa 2).
calibrationCountry on valtio, jossa kalibrointi on suoritettu,

calibrationCountryTimestamp on piivimaiird ja aika, jolloin GNSS-vastaanotin antoi kyseisen
valtion médrittimiseen kédytetyn sijainnin.”
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31) Muutetaan lisdys 2 seuraavasti:
a) (ei koske suomenkielistd toisintoa)
b) muutetaan 3 kohta seuraavasti:
i)  3.2.1 kohdassa, kohdan TCS_16 neljds luetelmakohta poistetaan;
i) muutetaan 3.5.7.2 kohta seuraavasti:

1) korvataan kohta TCS_86 seuraavasti:

"TCS_86 Komento voidaan suorittaa MF-, DF Tachograph- ja DF Tachograph_G?2 -tiedostossa,
ks. my6s TCS_34.”

2) korvataan kohdat TCS_88 ja TCS_89 seuraavasti:

"TCS_88 Lyhyisiin tietoyksikoihin sovelletaan seuraavia médrdyksid: Liitintalaite kayttdd
pienimmin mahdollisen mddrdn tietoyksikoitd, joka tarvitaan komennon
lahettdmiseksi, ja lahettdd komennon ensimmadisessd tietoyksikossd suurimman
mahdollisimman mdarin tavuja. Kortin on kuitenkin tuettava mitd tahansa Lc-tavun
arvoa 255 tavuun saakka.

TCS_89 Laajennetun pituuskentdn tietoyksikoihin sovelletaan seuraavia madrdyksid: Jos
varmenne ei mahdu yhteen tietoyksikoon, kortin on tuettava komentojen ketjutusta.
Liitantdlaite kayttdd pienimmin mahdollisen mairdn tietoyksikoitd, joka tarvitaan
komennon lahettdmiseksi, ja ldhettdd komennon ensimmdisessd tietoyksikossd
suurimman mahdollisimman mdirdn tavuja. Jos ketjutusta tarvitaan, kortin on
tuettava mitd tahansa Lc-tavun arvoa ilmoitettuun laajennetun pituuskentin
enimmaiskokoon saakka.

Huomautus: Lisdyksen 11 mukaisesti kortti tallentaa varmenteen tai sen keskeisen
sisdllon ja paivittdd currentAuthenticatedTime -ajan.

Vastausviestin rakenne ja tilaa osoittavat tavut on esitetty kohdassa TCS_85.”

iii) 3.5.10 kohdassa, korvataan kohdassa TCS_101 olevan taulukon viimeinen rivi seuraavasti:

"Le 1 ‘00’ Kuten standardissa ISO[IEC 7816-4 on maadritelty

iv) 3.5.16 kohdassa, korvataan kohdassa TCS_138 olevan taulukon viimeinen rivi seuraavasti:

"Le 1 00k’ Kuten standardissa ISO/IEC 7816-4 on méaritelty

¢) muutetaan 4 kohta seuraavasti:
i) korvataan kohdan TCS_141 toinen alakohta seuraavasti:
"Tietueiden enimmdis- ja vahimmadismairat on esitetty tdssd kappaleessa kunkin sovelluksen osalta. Toisen
sukupolven kuljettaja- ja korjaamokorttien versiossa 2 ensimmdisen sukupolven sovellus tukee
kohdissa TCS_150 ja TCS_158 madritettyd tietueiden enimmaismaarad.”

ii) 4.2.1 kohdassa, muutetaan kohdassa TCS_150 oleva taulukko seuraavasti:

1) korvataan dataelementtid cardIssuingAuthorityName koskeva rivi seuraavasti:
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2) korvataan dataelementtid LastCardDownload koskeva rivi seuraavasti:

L cardIssuingAuthorityName

LLastCardDownl oad

ili) muutetaan 4.2.2 kohta seuraavasti:

(1) korvataan kohta TCS_152 seuraavasti:

36

36 {00,20..20}

4 {00..00}

"TCS_152 Sen jilkeen, kun kuljettajakortin toisen sukupolven sovellukseen on liitetty sen
yksiloivat tiedot, silli on oltava seuraava pysyvéd tiedostorakenne ja seuraavat
tiedostojen kdyttéoikeussdannot:

Huomautuksia:

— Lyhyt EF-tunniste SFID annetaan desimaalilukuna, esim. arvo 30 vastaa
arvoa 11110 binaarisessa muodossa.

— EF Application_Identification_V2, EF Places_Authentication, EF GNSS_Place-
s_Authentication, EF Border_Crossings, EF Load_Unload_Operations, EF
VU_Conlfiguration ja EF Load_Type_Entries esiintyvit vain toisen sukupolven
kuljettajakortin versiossa 2.

— cardStructureVersion EF-tiedostossa Application_Identification vastaa arvoa {01
01} toisen sukupolven kuljettajakortin version 2 osalta, kun taas toisen
sukupolven kuljettajakortin version 1 osalta se vastasi arvoa {01 00}.

Kayttooikeussddnnot
(Access rules)
File Tiedoston SFID |Lue / Valitse| Pdivita
tunniste (File
D)
Lpr Tachograph G2 SC1
| EF Application Tdentification 70501h’ 1 sc1 NEV
| EF CardMA Certificate 7C100h’ 2 sc1 NEV
| EF CardSignCertificate 1C101h’ 3 sc1 NEV
—EF CA Certificate rC108h’ 4 SC1 NEV
| EF Link Certificate 1C109h’ 5 sc1 NEV
| EF Tdentification 7 0520h’ 6 sc1 NEV
—EF Card Download "050Eh’ 7 SC1 SC1
—EF Driving Licence Info r0521h’ 10 sC1l NEV
—EF Events Data r0502h’ 12 SC1 SM-MAC-
—EF Faults Data r0503h’ 13 sC1 SM-MAC-
—EF Driver Activity Data r0504h’ 14 SC1 SM-MAC-
—EF Vehicles Used r0505h’ 15 sC1 SM-MAC-
I—EF Places r0506h’ 16 SC1 SM-MAC-
—EF Current Usage "0507h’ 17 sCcl SM-MAC-
—EF Control Activity Data "0508h’ 18 sCl SM-MAC-
—EF Specific_Conditions 70522h' 19 sC1l SM-MAC-
—EF VehicleUnits Used r0523h’ 20 SC1 SM-MAC-
| —EF GNSS Places 0524h’ 21 sc1 SM-MAC-
—EF Application_Identification_V2 "0525h' 22 sSC1 NEV
—EF Places_Authentication "0526h’' 23 SC1 SM-MAC-
—EF GNSS Places Authentication '0527h' 24 SC1 SM-MAC-
—EF Border Crossings "0528h’ 25 sC1 SM-MAC-
—EF Load Unload Operations "0529h’ 26 sC1 SM-MAC-
—EF Load Type Entries "0530h’ 27 sc1 SM-MAC-
L_EF Vu Configuration "0540h’ 30 SC5/sC1 SM-MAC-
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Téssd taulukossa kaytetddn seuraavia turvallisuusehtojen lyhenteiti:

SC1 ALW OR SM-MAC-G2

SC5 Read Binary -komento parillisella INS-tavulla: SM-C-MAC-G2
AND SM-R-ENC-MAC-G2

Read Binary -komento parittomalla INS-tavulla (jos tuettu): NEV”

(2) korvataan kohta TCS_154 seuraavasti:

"TCS_154 Kuljettajakortin  toisen sukupolven sovelluksella on oltava seuraava
tiedostorakenne:

Tietueiden Koko (tavua)

Tiedosto/Dataelementti lkm Min. Maks. Oletusarvot
DF Tachograph G2 98 300 98 848
EF Application_Identification 7 17
DriverCardApplicationIdentification 17 17
typeOfTachographCardId 1 1 {00}
cardStructureVersion 2 2 {01 01}
noOfEventsPerType 1 1 {00}
noOfFaultsPerType 1 1 {00}
activityStructurelLength 2 2 {00 00}
noQOfCardvVehicleRecords 2 2 {00 00}
noOfCardPlaceRecords 2 2 {00 00}
noQOfGNSSADRecords 2 2 {00 00}
noOfSpecificConditionRecords 2 2 {00 00}
noOfCardvehicleUnitRecords 2 2 {00 00}
EF CardMA Certificate 204 Siail
CardMA Certificate 204 341 {00..00}
EF CardSignCertificate 204 341
CardSignCertificate 204 341 {00..00}
EF CA_Certificate 204 SH
MemberStateCertificate 204 341 {00..00}
IBE Tl CeEalinnerEe 204 341
LinkCertificate 204 341 {00..00}
EF Identification 143 143
CardIdentification 65 65
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
cardIssuingAuthorityName 36 36 {00, 20..20}
cardIssueDate 4 4 {00..00}
cardvValidityBegin 4 4 {00..00}
cardExpiryDate 4 4 {00..00}
DriverCardHolderIdentification 78 78
cardHolderName 72 72
holderSurname 36 36 {00, 20..20}
holderFirstNames 36 36 {00, 20..20}
cardHolderBirthDate 4 4 {00..00}
cardHolderPreferredLanguage 2 2 {20 20}
EF Card Download 4 4
LastCardDownload 4 4 {00..00}
EF Driving Licence Info 53 55
CardDrivingLicenceInformation 53 53
drivingLicencelIssuingAuthority 36 36 {00, 20..20}
drivingLicencelIssuingNation 1 1 {00}
drivingLicenceNumber 16 16 {20..20}
EF Events_Data 3 168 3 168
CardEventData 3 168 3 168
cardEventRecords 11 288 288
CardEventRecord nl 24 24
eventType 1 1 {00}
eventBeginTime 4 4 {00..00}
eventEndTime 4 4 {00..00}
eventVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
EF Faults_Data Ji 35z s 2
CardFaultData 1 152 1 152
cardFaultRecords 2 576 576
CardFaultRecord n2 24 24
faultType 1 1 {00}
faultBeginTime 4 4 {00..00}
faultEndTime 4 4 {00..00}
faultVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
EF Driver Activity Data 13 780 13 780
CardDriverActivity 13 780 13 780
activityPointerOldestDayRecord 2 2 {00 00}

activityPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
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Tietueiden Koko (tavua)
Tiedosto/Dataelementti 1lkm Min. Maks. Oletusarvot
activityDailyRecords né 13 776 13 776 {00..00}
EF Vehicles Used 9 602 9 602
CardVehiclesUsed 9 602 9 602
vehiclePointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardVehicleRecords 9 600 9 600
cardVehicleRecord n3 48 48
vehicleOdometerBegin 3 3 {00..00}
vehicleOdometerEnd 3 3 {00..00}
vehicleFirstUse 4 4 {00..00}
vehicleLastUse 4 4 {00..00}
vehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
vuDataBlockCounter 2 2 {00 00}
vehicleIdentificationNumber 17 17 {20..20}
EFSPlaces 2 354 2 354
CardPlaceDailyWorkPeriod 2 354 2 354
placePointerNewestRecord 2 2 {00 00}
placeRecords 2 352 2 352
PlaceRecord n4 21 21
entryTime 4 4 {00..00}
entryTypeDailyWorkPeriod 1 1 {00}
dailyWorkPeriodCountry 1 1 {00}
dailyWorkPeriodRegion 1 1 {00}
vehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
entryGNSSPlaceRecord 11 11
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}
EF Current Usage 19 e
CardCurrentUse 19 19
sessionOpenTime 4 4 {00..00}
sessionOpenVehicle
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
EF Control Activity Data 46 46
CardControlActivityDataRecord 46 46
controlType 1 1 {00}
controlTime 4 4 {00..00}
controlCardNumber
cardType 1 1 {00}
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
controlVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
controlDownloadPeriodBegin 4 4 {00..00}
controlDownloadPeriodEnd 4 4 {00..00}
EF Specific Conditions 562 562
SpecificConditions 562 562
conditionPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
specificConditionRecords 560 560
SpecificConditionRecord n% 5 5
entryTime 4 4 {00..00}
specificConditionType 1 1 {00}
EF VehicleUnits_Used 2 002 2 002
CardVehicleUnitsUsed 2 002 2 002
vehicleUnitPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardVehicleUnitRecords 2 000 2 000
CardVehicleUnitRecord n7 10 10
timeStamp 4 4 {00..00}
manufacturerCode 1 1 {00}
devicelID 1 1 {00}
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Tietueiden Koko (tavua)
Tiedosto/Dataelementti 1lkm Min. Maks. Oletusarvot
vuSoftwareVersion 4 4 {00..00}
EF GNSS_Places 6 050 6 050
GNSSAccumulatedDriving 6 050 6 050
gnssADPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
gnssAccumulatedDrivingRecords 6 048 6 048
GNSSAccumulatedDrivingRecord n8 18 18
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssPlaceRecord 14 14
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}
vehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
EF Application Identification V2 10 10
DriverCardApplicationIdentificationV2 10 10
lengthOfFollowingData 2 2 {00 00}
noOfBorderCrossingRecords 2 2 {00 00}
noOfLoadUnloadRecords 2 2 {00 00}
noOfLoadTypeEntryRecords 2 2 {00 00}
VuConfigurationLengthRange 2 2 {00 00}
EF Places_Authentication 562 5162
CardPlaceAuthDailyWorkPeriod 562 562
placeAuthPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
placeAuthStatusRecords 560 560
PlaceAuthStatusRecord n4 5 5
entryTime 4 4 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
EF GNSS_Places_Authentication 1 682 1 682
GNSSAuthAccumulatedDriving 1 682 1 682
gnssAuthADPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
gnssAuthStatusADRecords 1 680 1 680
GNSSAuthStatusADRecord n8 5 5
timeStamp 4 4 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
EF Border Crossings 19 042 19 042
CardBorderCrossings 19 042 19 042
borderCrossingPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardBorderCrossingRecords 19 040 19 040
CardBorderCrossingRecord nl0 17 17
countryLeft 1 1 {00}
countryEntered 1 1 {00}
gnssPlaceAuthRecord 12 12
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
vehicleOdometervValue 3 3 {00..00}
EF Load Unload Operations 32 482 32 482
CardLoadUnloadOperations 32 482 32 482
loadUnloadPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardloadUnloadRecords 32 480 32 480
CardLoadUnloadRecord nll 20 20
timestamp 4 4 {00}
operationType 1 1 {00..00}
gnssPlaceAuthRecord 12 12
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}
authenticationStatus 3. 1 {00}
vehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
EF Load Type Entries 1 682 1 682
CardLoadTypeEntries 1 682 1 682
loadtypeEntryPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardLoadTypeEntryRecords 1 680 1 680
CardLoadTypeEntryRecord nl2 5 5
timestamp 4 4 {00..00}
loadTypeEntered 1 1 {00}
EF VU_Configuration 3 072 5 02
VuConfigurations nl3 3 072 3 072
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3) korvataan kohdassa TCS 155 oleva taulukko seuraavasti:

»

Min. Maks.
n; | NoOfEventsPerType 12 12
n, | NoOfFaultsPerType 24 24
n; | NoOfCardVehicleRecords 200 200
n, | NoOfCardPlaceRecords 112 112
ns | CardActivityLengthRange 13776 tavua 13776 tavua
(56 paivaa * (56 paivda *
117 toiminnan 117 toiminnan
muutosta) muutosta)
n, | NoOfCardVehicleUnitRecords 200 200
ng | NoOfGNSSADRecords 336 336
ny | NoOfSpecificConditionRecords 112 112
no | NoOfBorderCrossingRecords 1120 1120
n;; | NoOfLoadUnloadRecords 1624 1624
n;, | NoOfLoadTypeEntryRecords 336 336
n;; | VuConfigurationLengthRange 3072 tavua 3072 tavua

iv) muutetaan 4.3.2 kohta seuraavasti:

1) korvataan kohta TCS 160 seuraavasti:

"TCS_160 Sen jilkeen, kun korjaamokortin toisen sukupolven sovellukseen on liitetty sen
yksiloivat tiedot, silli on oltava seuraava pysyvd tiedostorakenne ja seuraavat

tiedostojen kdyttosdannot.

Huomautuksia:

— Lyhyt EF-tunniste SFID annetaan desimaalilukuna, esim. arvo 30 vastaa
arvoa 11110 binaarisessa muodossa.

— EF Application_Identification_V2, EF Places_Authentication, EF GNSS_Place-
s_Authentication, EF Border Crossings, EF Load_Unload_Operations, EF
Load_Type_Entries, EF VU_Configuration ja EF Calibration_Add_Data esiintyvit
vain toisen sukupolven korjaamokortin versiossa 2.

— cardStructureVersion EF-tiedostossa Application_Identification vastaa arvoa {01
01} toisen sukupolven korjaamokortin version 2 osalta, kun taas toisen
sukupolven korjaamokortin version 1 osalta se vastasi arvoa {01 00}.
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KRiyttdoikeussdidnnoét
(Access rules)
File Tiedost | SFID | Lue Valitse Pdivita
on
tunnist
e (File
ID)
L pr Tachograph G2 SC1 SC1

—EF Application Identification "0501h’ 1 SC1 SC1 NEV

—EF CardMA Certificate "C100h’ 2 SC1 SC1 NEV

—EF CardSignCertificate "Cl101h’ 3 SC1 SC1 NEV

—EF CA Certificate "C108h’ 4 SC1 SC1 NEV

—EF Link Certificate "Cl09h’ 5 SC1 SC1 NEV

—EF Identification r0520h’ 6 SC1 SC1 NEV

—EF Card Download "0509n’ 7 SC1 SC1 SC1
—EF Calibration "050Ah’ 10 SC1 SC1 SM-MAC-G2

—EF Sensor Installation Data "050Bh’ 11 SC5 | SM-MAC-G2 NEV
—EF Events Data r0502h’ 12 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Faults Data "0503h’ 13 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Driver Activity Data "0504h’ 14 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Vehicles Used "0505h’ 15 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Places "0506h’ 16 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Current Usage "0507h’ 17 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Control Activity Data "0508h’ 18 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Specific Conditions "0522h’ 19 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF VehicleUnits Used "0523h’ 20 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF GNSS Places "0524h’ 21 SC1 SC1 SM-MAC-G2

—EF Application Identification V2|’0525h’ 22 SC1 SC1 NEV
—EF Places Authentication "0526h’ 23 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF GNSS Places Authentication r0527h’ 24 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Border Crossings "0528h’ 25 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Load Unload Operations 052%h" | 26 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Load Type Entries "0530h’ 27 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Calibration Add Data "0531h’ 28 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF VU Configuration "0540h’ 30 SC5 SC1 SM-MAC-G2

Tassa taulukossa kdytetddn seuraavia turvallisuusehtojen lyhenteita:

SC1 ALW OR SM-MAC-G2

SC5 Read Binary -komento parillisella INS-tavulla: SM-C-MAC-G2 AND
SM-R-ENC-MAC-G2

Read Binary -komento parittomalla INS-tavulla (jos tuettu): NEV”

(2) korvataan kohdassa TCS_162 oleva taulukko seuraavasti:
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Tiedosto/Dataelementti

DF Tachograph G2
EF Application_Identification

EE

1T

EF

EF

(i

R

EF

WorkshopCardApplicationIdentification
typeOfTachographCardId
cardStructureVersion
noOfEventsPerType
noOfFaultsPerType
activityStructurelLength
noOfCardVehicleRecords
noOfCardPlaceRecords
noOfCalibrationRecords
noOfGNSSADRecords
noOfSpecificConditionRecords
noOfCardVehicleUnitRecords

CardMA Certificate
CardMA Certificate
CardSignCertificate
CardSignCertificate
€ CeirEilinlerizs
MemberStateCertificate
Link Certificate
LinkCertificate
Tdentifilcation

CardIdentification
cardIssuingMemberState
cardNumber

cardIssuingAuthorityName
cardIssueDate
cardValidityBegin
cardExpiryDate
WorkshopCardHolderIdentification
workshopName
workshopAddress
cardHolderName

holderSurname

holderFirstNames
cardHolderPreferredLanguage
Card Download
NoOfCalibrationsSinceDownload
Calibration
WorkshopCardCalibrationData
calibrationTotalNumber
calibrationPointerNewestRecord
calibrationRecords
WorkshopCardCalibrationRecord
calibrationPurpose
vehicleIdentificationNumber
vehicleRegistration
vehicleRegistrationNation

vehicleRegistrationNumber

wVehicleCharacteristicConstant
kConstantOfRecordingEquipment
1TyreCircumference

tyreSize

authorisedSpeed
oldOdometerValue
newOdometerValue

oldTimeValue

newTimeValue
nextCalibrationDate

Tietueide Koko (tavua)

n lkm Min.
59858
2
i4g
19
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TN NN TN N
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45 394

2

2
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n5 178
1

17
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Maks .

60 21
4

15

19
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45 394
45 394
2

2
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178

17

WD W W N NN
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Oletusarvo

t
{00}
{01 01}
{00}
{00}
{00 00}
{00 00}
{00 00}
{00 00}
{00 00}
{00 00}
{00 00}
{00..00}
{00..00}
{00..00}
{00..00}
{00}
{20..20}
{00,
20..20}
{00..00}
{00..00}
{00..00}
{00,
20..20}
{00,
20..20}
{20 20}
{00 00}
{00 00}
{00 00}
{00}
{20..20}
{00}
{00,
20..20}
{00 00}
{00 00}
{00 00}
{20..20}
{00}
{00..00}
{00..00}
{00..00}
{00..00}

{00..00}
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Tietueide Koko (tavua) Oletusarvo
Tiedosto/Dataelementti n lkm Min. Maks. t
vuPartNumber 16 16 {20..20}
vuSerialNumber 8 8 {00..00}
sensorSerialNumber 8 8 {00..00}
sensorGNSSSerialNumber 8 8 {00..00}
rcmSerialNumber 8 8 {00..00}
vulAbility 1 1 {00}
sealDataCard 56 56
noOCfSealRecords 1 1 {00}
SealRecords 55 55
SealRecord 5 11 11
equipmentType i 1 {00}
extendedSealIdentifier 10 10 {00..00}
EF Sensor Installation Data 18 102
SensorInstallationSecData 18 102 {00..00}
EF Events_Data 792 782
CardEventData 792 792
cardEventRecords 11 72 72
CardEventRecord nl 24 24
eventType 1 1 {00}
eventBeginTime 4 4 {00..00}
eventEndTime 4 4 {00..00}
eventVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
{00,
vehicleRegistrationNumber 14 14 20..20}
EF Faults_Data 288 288
CardFaultData 288 288
cardFaultRecords 2 144 144
CardFaultRecord n2 24 24
faultType 1 1 {00}
faultBeginTime 4 4 {00..00}
faultEndTime 4 4 {00..00}
faultVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
{00,
vehicleRegistrationNumber 14 14 20..20}
EF Driver Activity Data 496 496
CardDriverActivity 496 496
activityPointerOldestDayRecord 2 2 {00 00}
activityPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
activityDailyRecords né 492 492 {00..00}
EF Vehicles Used 386 386
CardVehiclesUsed 386 386
vehiclePointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardVehicleRecords 384 384
cardVehicleRecord n3 48 48
vehicleOdometerBegin 3 3 {00..00}
vehicleOdometerEnd 3 3 {00..00}
vehicleFirstUse 4 4 {00..00}
vehicleLastUse 4 4 {00..00}
vehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
{00,
vehicleRegistrationNumber 14 14 20..20}
vuDataBlockCounter 2 2 {00 00}
vehicleIdentificationNumber 17 17 {20..20}
EF Places 170 170
CardPlaceDailyWorkPeriod 170 170
placePointerNewestRecord 2 2 {00 00}
placeRecords 168 168
PlaceRecord n4 21 21
entryTime 4 4 {00..00}
entryTypeDailyWorkPeriod 1 1 {00}
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Tietueide Koko (tavua) Oletusarvo
Tiedosto/Dataelementti n lkm Min. Maks. t
dailyWorkPeriodCountry 1 1 {00}
dailyWorkPeriodRegion 1 1 {00}
vehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
entryGNSSPlaceRecord 11 11
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}
EF Current_Usage ig 19
CardCurrentUse 19 19
sessionOpenTime 4 4 {00..00}
sessionOpenVehicle
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
{00,
vehicleRegistrationNumber 14 14 20..20}
EF Control Activity Data 46 46
CardControlActivityDataRecord 46 46
controlType 1 1 {00}
controlTime 4 4 {00..00}
controlCardNumber
cardType 1 1 {00}
cardIssuingMemberState s 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
controlVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
{00,
vehicleRegistrationNumber 14 14 20..20}
controlDownloadPeriodBegin 4 4 {00..00}
controlDownloadPeriodEnd 4 4 {00..00}
EF VehicleUnits Used 82 82
CardvVehicleUnitsUsed 82 82
vehicleUnitPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardVehicleUnitRecords 80 80
CardvVehicleUnitRecord n7 10 10
timeStamp 4 4 {00..00}
manufacturerCode 1 1 {00}
deviceID 1 1 {00}
vuSoftwareVersion 4 4 {00..00}
EF GNSS_Places 434 434
GNSSAccumulatedDriving 434 434
gnssADPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
gnssAccumulatedDrivingRecords 432 432
GNSSAccumulatedDrivingRecord n8 18 18
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssPlaceRecord 14 14
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}
vehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
EF Specific_Conditions 22 22
SpecificConditions 22 22
conditionPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
specificConditionRecords 20 20
SpecificConditionRecord n9 5 5
entryTime 4 4 {00..00}
specificConditionType . 1 {00}
EF Application_Identification_ V2 10 10
WorkshopCardApplicationIdentificationV2 10 10
LengthCfFollowingData 2 2 {00 00}
noOfBorderCrossingRecords 2 2 {00 00}
noOfLoadUnloadRecords 2 2 {00 00}
noOfLoadTypeEntryRecords 2 2 {00 00}
VuConfigurationLengthRange 2 2 {00 00}
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Tietueide Koko (tavua) Oletusarvo
Tiedosto/Dataelementti n lkm Min. Maks. t
EF Places_Authentication 42 42
CardPlaceAuthDailyWorkPeriod 42 42
placeAuthPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
placeAuthStatusRecords 40 40
PlaceAuthStatusRecord n4 5 5
entryTime 4 4 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
EF GNSS Places Authentication 122 72
GNSSAuthAccumulatedDriving 122 122
gnssAuthADPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
gnssAuthStatusADRecords 120 120
GNSSAuthStatusADRecord n8 5 5
timeStamp 4 4 {00..00}
authenticationStatus . 1 {00}
EF Border_ Crossings 70 70
CardBorderCrossings 70 70
borderCrossingPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardBorderCrossingRecords 68 68
CardBorderCrossingRecord nlQ 17 17
countryLeft 1 1 {00}
countryEntered 1 1 {00}
gnssPlaceAuthRecord 12 12
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
vehicleOdometervValue 3 3 {00..00}
EF Load_Unload Operations 162 162
CardLoadUnloadOperations 162 162
loadUnloadPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardloadUnloadRecords 160 160
CardLoadUnloadRecord nll 20 20
timestamp 4 4 {00}
operationType 1 1 {00..00}
gnssPlaceAuthRecord 12 12
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates [ 6 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
vehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
EF Load_Type Entries o 22
CardLoadTypeEntries 22 22
loadtypeEntryPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardLoadTypeEntryRecords 20 20
CardLoadTypeEntryRecord nl2 5 5
timestamp 4 4 {00..00}
loadTypeEntered 1 1 {00}
EF Calibration Add Data 6 887 6 887
WorkshopCardCalibrationAddData 6 887 6 887
calibrationPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
workshopCardCalibrationAddDataRecords 6 885 6 885
WorkshopCardCalibrationAddDataRecord n5 27 27
oldTimeValue 4 4 {00..00}
vehicleIdentificationNumber 17 17 {20..20}
byDefaultLoadType 1 1 {00}
calibrationCountry 1 1 {00}
calibrationCountryTimestamp 4 4 {00..00}
EF VU_Configuration SN07.2 30072
VuConfigurations nl3 3 Q72 3 072
”
3) korvataan kohdassa TCS_163 oleva taulukko seuraavasti:
Min. Maks.
n; | NoOfEventsPerType 3 3
n, | NoOfFaultsPerType 6 6
n; | NoOfCardVehicleRecords 8 8
ns | NoOfCardPlaceRecords 8 8
ns | NoOfCalibrationRecords 255 255
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Min. Maks.
ne | CardActivityLengthRange 492 tavua (1 paivd * | 492 tavua (1 paivd *
240 toiminnan 240 toiminnan

muutosta) muutosta)

n, | NoOfCardVehicleUnitRecords 8 8

ng | NoOfGNSSADRecords 24 24

ny | NoOfSpecificConditionRecords 4 4

nyo | NoOfBorderCrossingRecords 4 4

n;; | NoOfLoadUnloadRecords 8 8

n;, | NoOfLoadTypeEntryRecords 4 4

ny; | VuConfigurationLengthRange 3072 tavua 3072 tavua

v) muutetaan 4.4.2 kohta seuraavasti:
(1) korvataan kohta TCS_168 seuraavasti:

"TCS_168 Sen jilkeen, kun valvontakortin toisen sukupolven sovellukseen on liitetty sen
yksiloivit tiedot, silli on oltava seuraava pysyvad tiedostorakenne ja seuraavat
tiedostojen kayttooikeussaannot.

Huomautuksia:
— lyhyt EF-tunniste SFID annetaan desimaalilukuna, esim. arvo 30 vastaa
arvoa 11110 binaarisessa muodossa,
— EF Application_Identification_V2 ja EF VU_Configuration esiintyvit vain toisen
sukupolven valvontakortin versiossa 2,
— cardStructureVersion EF-tiedostossa Application_Identification vastaa arvoa {01
01} toisen sukupolven valvontakortin version 2 osalta, kun taas toisen
sukupolven valvontakortin version 1 osalta se vastasi arvoa {01 00}.
Kédyttdoikeussddnnot
(Access rules)
File Tiedoston SFID Lue / Valitse | Paivitd
tunniste
(File ID)
Lpr Tachograph G2 SC1
—EF Application Identification "0501h’ 1 SC1 NEV
—EF CardMA Certificate C100h’ 2 SC1 NEV
—EF CA Certificate C108h’ 4 sC1 NEV
—EF Link Certificate "C109h’ 5 SC1 NEV
—EF Identification 70520h’ 6 SC1 NEV
—EF Controller Activity Data "050Ch’ 14 SC1 SM-MAC-
—EF Application Identification V2 "0525h 2.2 SC1 NEV
—EF VU Configuration "0540h’ 30 SC5/sC1 SM-MAC-

Téssd taulukossa kaytetddn seuraavia turvallisuusehtojen lyhenteité:
ALW OR SM-MAC-G2
Read Binary -komento parillisella INS-tavulla: SM-C-MAC-G2

SC1
SC5

AND SM-R-ENC-MAC-G2

Read Binary -komento parittomalla INS-tavulla (jos tuettu): NEV”
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2) korvataan kohdassa TCS_170 oleva taulukko seuraavasti:

»

Tiedosto/Dataeleme Tietueiden Oletusarv
ntti 1km Min. Maks. ot
DF Tachograph_G2 14 486 28 237
EF Application_TIdentification 5 5
ControlCardApplicationIdentification 5 5
typeOfTachographCardId 1 1 {00}

{01 01}
cardStructureVersion 2 2 V2
noOfControlActivityRecords 2 2 {00 00}

EF CardMA Certificate 204 341
CardMA Certificate 204 341 {00..00}
EF CA Certificate 204 341
MemberStateCertificate 204 341 {00..00}
EF Link_Certificate 204 341
LinkCertificate 204 341 {00..00}
EF Identification 211 211
CardIdentification 65 65
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}

{00,
cardIssuingAuthorityName 36 36 20..20}
cardIssueDate 4 4 {00..00}
cardvValidityBegin 4 4 {00..00}
cardExpiryDate 4 4 {00..00}

ControlCardHolderIdentification 146 146

{00,
controlBodyName 36 36 20..20}

{00,
controlBodyAddress 36 36 20..20}
cardHolderName

{00,

holderSurname 36 36 20..20}

{00,

holderFirstNames 36 36 20..20}
cardHolderPreferredLanguage 2 2 {20 20}
EF Controller Activity Data 108582 235922
ControlCardControlActivityData 10 582 23 922
controlPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
controlActivityRecords 10 580 23 920
controlActivityRecord n7 46 46
controlType 1 1 {00}
controlTime 4 4 {00..00}
controlledCardNumber

cardType 1 1 {00}
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Tiedosto/Datael Tietuei Oletusa
ementti den lkm Min. Maks. rvot
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
{20..20
cardNumber 16 16 }

controlledVehicleRegistration

vehicleRegistrationNati

on 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumb {00,
er 14 14 20..20}
{00..00
controlDownloadPeriodBegin 4 4 }
{00..00
controlDownloadPeriodEnd 4 4 }
EF Application Identification V2 4 4

ControlCardApplicationIdentificati

onv2 4 4
lengthOfFollowingData 2 2 {00 00}
VuConfigurationLengthRange 2 2 {00 00}

EF VuConfiguration 3 Wiz 3 072

VuConfigurations nl3 3 072 3 072

3) korvataan kohdassa TCS_171 oleva taulukko seuraavasti:

”

Min. Maks.
n; | NoOfControlActivityRecords 230 520
n;; | VuConfigurationLengthRange 3072 tavua 3072 tavua
vi) muutetaan 4.5.2 kohta seuraavasti:
1) korvataan kohta TCS_176 seuraavasti:

"TCS_176 Sen jilkeen, kun yrityskortin toisen sukupolven sovellukseen on liitetty sen yksiloivit
tiedot, silli on oltava seuraava pysyvd tiedostorakenne ja seuraavat tiedostojen
kéyttooikeussddnnot:

Huomautuksia:

— lyhyt EF-tunniste SFID annetaan desimaalilukuna, esim. arvo 30 vastaa
arvoa 11110 binaarisessa muodossa,

— EF Application_Identification_V2 ja EF VU_Configuration esiintyvit vain toisen
sukupolven yrityskortin versiossa 2,

— cardStructureVersion EF-tiedostossa Application_Identification vastaa arvoa {01
01} toisen sukupolven yrityskortin version 2 osalta, kun taas toisen sukupolven
yrityskortin version 1 osalta se vastasi arvoa {01 00}.

Kayttdoikeussadnnét
(Access rules)
File Tiedoston tunniste SFID Lue / Paivitd
(File ID) Valitse
Lpr Tachograph G2 SC1
—EF Application Identification r0501h’ 1 SC1 NEV
—EF CardMA Certificate ’C100n’ 2 SC1 NEV
—EF CA Certificate ’C108h’ 4 SC1 NEV
—EF Link Certificate rC109n’ 5 SC1 NEV
IEF Identification ’0520h' 6 SC1 NEV
—EF Company Activity Data /050Dh’ 14 SC1 SM-MAC-
—EF Application Identification V2 r0525h' 22 SC1 NEV
L-EF VU Configuration 7 0540h’ 30 SC5/sC1 SM-MAC-

Tassa taulukossa kdytetddn seuraavia turvallisuusehtojen lyhenteita:



3) korvataan kohdassa TCS_179 oleva taulukko seuraavasti:
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SC1 ALW OR SM-MAC-G2
SC5 Read Binary -komento parillisella INS-tavulla: SM-C-MAC-G2 AND
SM-R-ENC-MAC-G2
Read Binary -komento parittomalla INS-tavulla (jos tuettu): NEV”
2) korvataan kohdassa TCS_178 oleva taulukko seuraavasti:
Tiedosto/Dataelementti Tietueiden Ikm Min. Maks. Oletusarvot
DF Tachograph_ G2 12t 28 165
EF Application Identification 8 5
CompanyCardApplicationIdentification 5 5
typeOfTachographCardId 1 1 {00}
cardStructureVersion 2 2 {0101} V2
noOfCompanyActivityRecords 2 2 {0000}
EF CardMA Certificate 204 341
CardMA Certificate 204 341 {00..00}
EENCAS Certifalcate 204 341
MemberStateCertificate 204 341 {00..00}
EF Link Certificate 204 341
LinkCertificate 204 341 {00..00}
EF Identification 138 159
CardIdentification 65 65
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20.20}
cardIssuingAuthorityName 36 36 {00,20..20}
cardIssueDate 4 4 {00..00}
cardvalidityBegin 4 4 {00..00}
cardExpiryDate 4 4 {00..00}
CompanyCardHolderIdentification 74 74
companyName 36 36 {00,20..20}
companyAddress 36 36 {00,20..20}
cardHolderPreferredlLanguage 2 2 {2020}
EF Company Activity Data 10 582 23 G272
CompanyActivityData 10 582 23 922
companyPointerNewestRecord 2 2 {0000}
companyActivityRecords 10 580 23 920
companyActivityRecord n8 46 46
companyActivityType 1 1 {00}
companyActivityTime 4 4 {00..00}
cardNumberInformation
cardType 1 1 {00}
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20)
vehicleRegistrationInformation
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00,20..20}
downloadPeriodBegin 4 4 {00..00}
downloadPeriodEnd 4 4 {00..00}
EF Application_Identification_V2 4 4
CompanyCardApplicationIdentificationVv2 4 4
lengthOfFollowingData 2 2 {0000}
VuConfigurationLengthRange 2 2 {0000}
EF VuConfiguration 3 072 SR072
VuConfigurations nl3 3 072 3 072
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Min. Maks.
ng | NoOfCompanyActivityRecords 230 520
n;; | VuConfigurationLengthRange 3072 tavua 3072 tavua

32) Muutetaan lisdys 3 seuraavasti:

a) muutetaan 1 kohta seuraavasti:

i) korvataan erityisolosuhteita koskeva alakohta seuraavasti:

“Erityisolosuhteet, tietojen sy6ttd kisin

OUT  Asetuksen piiriin kuulumaton

& Juna-[lauttamatka

A Kuormaustoimi

K’ Purkamistoimi

oy Samanaikainen kuormaus- ja purkamistoimi
T'l Kuorman tyyppi: matkustajia

a Kuorman tyyppi: tavaroita

=

Kuorman tyyppi: madrittelematon kuorman tyyppi”

ii) korvataan Muut-kohdassa olevat kuvakkeet seuraavasti:

1) korvataan turvallisuutta koskeva kuvake seuraavasti:

" Turvallisuus | todennetut tiedot | sinetit”

2) lisdtddn kuvake seuraavasti:

™ Digitaalinen kartta | rajanylitys”

b) muutetaan 2 kohta seuraavasti:

i) lisitddn Muut-kohdassa oleviin kuvakeyhdistelmiin kuvakeyhdistelmat seuraavasti:

»

-

Sijainti, jossa ajoneuvo on ylittanyt kahden valtion vilisen rajan

A Sijainti, jossa kuormaustoimi on suoritettu
k' Sijainti, jossa purkamistoimi on suoritettu
s Sijainti, jossa samanaikainen kuormaus- ja purkamistoimi on suoritettu”

i) lisdtddn Tulosteet-kohdassa oleviin kuvakeyhdistelmiin kuvakeyhdistelma seuraavasti:

iii) lisatddn Tapahtumat-kohdassa oleviin kuvakeyhdistelmiin kuvakeyhdistelma seuraavasti:

"HE'™ %  Asctettujen korttien historiaa koskeva tuloste”

1 BT GNSS-poikkeama”
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33) Muutetaan lisdys 4 seuraavasti:

a) 1 kohdassa, korvataan kohta PRT_005 seuraavasti:

"PRT_005  Merkkijonoja sisiltavit datakentdt tulostetaan vasemmalle tasattuna ja vililyonneilld oikeaan
pituuteen tdytettyind tai tarpeen mukaan lyhennettyinid. Nimet ja osoitteet voidaan tulostaa
kahdelle riville.”

b) muutetaan 2 kohta seuraavasti:
i)  lisdtddn luetelmakohdat taulukon jilkeen ja ennen kohtaa PRT_007 seuraavasti:

”— Datalohkossa ilmaisun "pi =" jlkeen oleva teksti viittaa vastaavaan kuvakkeeseen tai kuvakeyhdistelmaan,
joka on mddritelty lisayksessi 3,

— Kun kuvake H tulostetaan tallennetun sijainnin pituusasteen ja leveysasteen jilkeen tai sen aikaleiman
jilkeen, jolloin sijainti oli madritetty, kuvake ilmaisee, ettd kyseinen sijainti on laskettu todennetuista
navigointiviesteista,

— *Tiedot ovat saatavilla vain GEN2-ajopiirtureissa (kaikissa versioissa),
— **Tiedot ovat saatavilla vain GEN2-ajopiirturien versiossa 2.”

ii)  korvataan lohkot 2 ja 3 seuraavasti:

2 Tulosteen tyyppi
Lohkon tunniste
Ajoneuvoyksikdn sukupolvi ja versio**

GEN2 v2
Tulosteen kuvakeyhdistelma (ks.
lisays 3), nopeudenrajoittimen asetus
(vain ylinopeustapauksia koskeva

Picto xxx km/h

tuloste)
3 Kortin haltijan tunniste
Lohkon tunniste. P = toimijoihin

liittyva kuvake | TTTTTTTTTTT Po—mmmmm -

Kortin haltijan sukunimi
J P Last Name

Kortin haltijan etunimi (-nimet) (jos
sellainen on)
Kortin tunniste

First Name

Card_TIdentification

Kortin viimeinen voimassaolopdiva (jos
sellainen on) ja kortin
sukupolvinumero (GEN1 tai GEN2)* ja
versio**

dd/mn/yyyy - GEN2 v2

Jos kortti ei ole henkilokohtainen eikd sisdlld kortin haltijan sukunimed, tulostetaan sen sijaan yrityksen tai
korjaamon tai valvontaelimen nimi.”

i) poistetaan ennen lohkoa 4 oleva virke, jonka edessd on asteriski;

iv) lisdtddn lohkon 4 jilkeen lohko seuraavasti:

4a  Ajoneuvon oletusarvoinen kuorman tyyppi**

pi = ajoneuvoon liittyvan oletusarvoisen

kuorman tyypin kuvake**




30.7.2021

Euroopan unionin virallinen lehti

L 273/61

vi)

Vi)

viii)

ix)

korvataan lohko 5 seuraavasti:

5 Ajoneuvoyksikén (VU) tunniste
Lohkon tunniste

Ajoneuvoyksikén valmistajan nimi

Ajoneuvoyksikén osanumero
Ajoneuvoyksikén sukupolvinumero*

B VU _Manufacturer

VU_Part Number

GEN2

poistetaan ennen lohkoa 6 oleva virke, jonka edessd on asteriski;

lisitddn lohkon 8a jilkeen lohko seuraavasti:

”

8b Kuorman tyyppi pdivdn alussa** (jos
ajoneuvoyksikkddn on asetettu kortti,

muutoin jédtetddn tyhjédksi), pi = kuorman

tyyppiin liittyva kuvake**

korvataan lohko 8.2 seuraavasti:

»

Kortin asetus korttiaukkoon S
2 Tietueen tunniste; S =
korttiaukkokuvake

Ajoneuvon rekisterdinyt jasenvaltio ja

ajoneuvon rekisteritunnus
Ajoneuvon matkamittarin lukema
silloin, kun kortti asetettiin
paikoilleen

pi = ajoneuvon kuorman tyyppi silloin,
kun kortti asetettiin paikoilleen**

korvataan lohko 10.2 seuraavasti:

»

10.2 Kortin paikoilleen asettaminen

Kortin paikoilleen asetusta koskevan

tietueen tunniste
Kuljettajan nimi

Kuljettajan etunimi

Kuljettajakortin tunniste

Kortin viimeinen voimassaolopaiva (jos
sellainen on) ja kortin sukupolvinumero

(GEN1 tai GEN2)* ja versio**
Kuljettajan tatad ennen kayttaman

ajoneuvon rekisterdinyt jasenvaltio ja

ajoneuvon rekisteritunnus
Paivamaara ja aika, jolloin kortti
poistettiin edellisestad ajoneuvosta
Tyhja rivi

Ajoneuvon matkamittarin lukema korttia
paikoilleen asetettaessa, kuljettajan
toimintaa koskevien tietojen kasin
sybttamista koskeva tunnusmerkki (M, jos
k&sin sybtetty, muuten tyhja).

Jos kuljettajakorttia ei asetettu
paikoilleen sind paivang, jota tuloste
koskee, lohkossa 10.2 on kaytettava
matkamittarin lukemaa viimeiselta
kaytettdvissa olevalta kerralta, jolloin
kortti asetettiin paikoilleen ennen
kyseista paivaa.

_________ § i —

& Nat/VRN

x xxx xxx km

pi

@ Last_ Name

First_ Name
Card Identification
dd/mm/yyyy - GEN2 v2

& +Nat/VRN

dd/mm/yyyy hh:mm

X xxx xxx km M
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Xi)

poistetaan ennen lohkoa 11 oleva virke, jonka edessd on asteriski;

korvataan lohkot 11.4 ja 11.5 seuraavasti:

11.4

11.5

11.5a

11.5b

Piivittdisen tydajan alkamis- ja/tal pddttymispaikkaa koskevat tiedot

pi = alkamis-/p&idttymispaikan kuvake,
aika, maa, alue

tallennetun sijainnin leveysaste*,
todentamisen tila**

tallennetun sijainnin pituusaste*,
todentamisen tila**

sijainnin mddrittédmisen aikaleima*,
todentamisen tila**

Matkamittari

pihh:mm Cou Reg

lat + DD°MM.M’ d

lon +DDD°MM.M’ d

dd/mm/yyyy hh:mm &

x xxx xxx km

Sijainti kolmen tunnin yhteenlasketun ajoajan jdlkeen*

pi = sijainti kolmen tunnin
yhteenlasketun ajoajan j&alkeen*,
tietueen aika*

tallennetun sijainnin leveysaste*,
todentamisen tila**

tallennetun sijainnin pituusaste*,
todentamisen tila**

sijainnin madrittédmisen aikaleima*,
todentamisen tila**

Matkamittari*

Rajanylitys**

pihh:mm

lat + DD°MM.M’ d

lon +DDD°MM.M’ o

dd/mm/yyyy hh:mm &
X XXX XXX km

pli = sijainti, jossa ajoneuvo on ylitta&nyt valtion

rajan**

valtio, josta ajoneuvo poistui / Jjohon se

saapui**

tallennetun sijainnin leveysaste*¥*,
todentamisen tila**

tallennetun sijainnin pituusaste**,
todentamisen tila**

sijainnin mdarittamisen aikaleima**,
todentamisen tila**

Matkamittari**

Kuormaus- tai purkamistoimi**

pi = sijainti, jossa kuormaus- tai
purkamistoimi on suoritettu, tietueen
aika**

tallennetun sijainnin leveysaste*¥*,
todentamisen tila**

tallennetun sijainnin pituusaste*¥*,
todentamisen tila**

sijainnin mdarittamisen aikaleima**

Matkamittari**

pi
Cou * Cou

lat + DD°MM.M’ W
lon +#DDD°MM.M’ W

dd/mm/yyyy hh:mm &
X XXX XXX km

pihh:mm
lat + DD°MM.M/ W

lon +DDD°MM.M’ W

dd/mm/yyyy hh:mm &
X XXX XXX km
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xii) korvataan lohko 14 seuraavasti:

14  Ajoneuvoyksikén
Lohkon tunniste

Ajoneuvoyksikon
Ajoneuvoyksikdn
Ajoneuvoyksikdn
Ajoneuvoyksikon
Ajoneuvoyksikdn
Ajoneuvoyksikdn

Ajoneuvoyksikdn

Ajoneuvoyksikén
asennuspaiva

tunniste

valmistajan nimi
valmistajan osoite
osanumero
hyvéksynté&numero
sarjanumero
valmistusvuosi

sukupolvi ja versio**

ohjelmiston versio ja

Tallennetun digitaalisen kartan versio**

xiii) korvataan lohko 15.1 seuraavasti:

15. Liittdmistietue

Liiketunnistimen sarjanumero (S/N =
serialNumber desimaalina, MY = monthYear

desimaalina, T

= type desimaalina, MC =

manufacturerCode heksadesimaalina, ks.
lisdys 1, ExtendedSerialNumber)
Liiketunnistimen hyvaksyntanumero

Tunnistimen liittamisp&divamaara

xiv) korvataan lohkot 16 ja 16.1 seuraavasti:

16 GNSS-tunniste*

Lohkon tunniste*

___________ -
16.1 Kytkemistietue*
Ulkoisen GNSS-laitteiston sarjanumero* (S/N .
= serialNumber desimaalina, MY = monthYear ﬁs/N MY T MC
desimaalina, T = type desimaalina, MC = T
manufacturerCode heksadesimaalina, ks.
lisdys 1, ExtendedSerialNumber)
Ulkoisen GNSS-laitteiston hyvaksyntdnumero*
Apprv
Ulkoisen GNSS-laitteiston
kytkentdpdivamasara* dd/mm/yyyy hh:mm

B Name

Address
PartNumber
Apprv
S/N__
YYYY

GEN2 v2

V xxxx dd/mm/yyyy

r HXXXXXXXXKXXKXX

nS/N MY T MC_
Apprv
dd/mm/yyyy hh:mm
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l6a Etdviestintdlaitteiston tunniste**

Lohkon tunniste**

l6a.l Etdviestintdlaitteiston sarjanumero**

17.1

Etadviestintidlaitteiston sarjanumero** (S/N TS/N MY T

= serialNumber desimaalina, MY = monthYear

desimaalina, T = type desimaalina, MC =
manufacturerCode heksadesimaalina, ks.
lisdys 1, ExtendedSerialNumber)

xv) korvataan lohko 17.1 seuraavasti:

Kalibrointitietue

Tietueen tunniste

Kalibroinnin tehnyt korjaamo

Korjaamon osoite

Korjaamokortin tunniste

Korjaamokortin viimeinen voimassaolopdiva
Tyhja rivi

Kalibrointipdiva ja -aika (oldTimeValue
kalibrointiin liittyvassa tietueessa) +

kalibroinnin tarkoitus heksadesimaalina
VIN

Rekisterdinyt jadsenvaltio ja VRN
Ajoneuvon ominaiskerroin

Valvontalaitteen vakio

Pydrien renkaiden tehollinen ymparysmitta
Ajoneuvoon asennettujen renkaiden koko
Nopeudenrajoittimen asetukset

Vanha ja uusi matkamittarin lukema

pi = ajoneuvon oletusarvoinen kuorman
tyyppi**

Valtio, jossa kalibrointi on tehty, seka
paivamaara ja aika

Sinetdintitiedot (enintd&n 5
sinetdinteihin liittyv&ad tietuetta, 1
rivi kullekin k&ytetylle sinetdinnille),
ET = equipmentType desimaalina**, MC =
manufacturerCode kahtena merkking**, SI =
sealldentifier kahdeksana merkking**, ks.
lisdys 1, SealRecord)

T Workshop name
Workshop_ address
Card Identification

dd/mm/yyyy

T dd/mm/yyyy hhimm (p)

A VIN

Nat/VRN

xx xxx Imp/km
xx xxx Imp/km

L

XX XXX mm

e TyreSize

» xxx km/h

X XXX XXX — X XXX xxX km
pi

Cou dd/mm/yyyy hh:mm

HET MC sI

Kalibroinnin syy (p) on numerotunnus, joka ilmaisee, miksi kalibrointiparametrit tallennettiin, koodattuna
dataelementin CalibrationPurpose mukaisesti.”

xvi) korvataan lohko 23 seuraavasti:
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23 Viimeisimmdt ajoneuvoyksikkéén asetetut kortit*
Lohkon tunniste* Age

23.1 Asetettu korttix*

Tietueen tunniste*

Korttityyppi, sukupolvi, versio,
valmistaja*!

Kortin tunniste*

Kortin sarjanumero*
Viimeisimmé&n kortin asetuksen paivamddra Card Serial Number
ja aikax*

T <gen> <version> <MC>

Card Identification

dd/mm/yyyy hh:mm

1 (kaikki yhdelle riville)
jolloin
korttityyppi: kuvake, yksi merkki + va&lilyodnti
gen: GEN1 tai GEN2, 4 merkkid + valilyonti
versio: korkeintaan 10 merkkid

MC: valmistajan koodi, 3 merkkia”
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¢) muutetaan 3 kohta seuraavasti:

i) 3.1 kohdassa, korvataan kohta PRT_008 seuraavasti:

"PRT_008 Kortilla olevia kuljettajan toimintaa koskevia tietoja sisdltivin pdivittdisen tulosteen on
oltava seuraavassa muodossa:

1 Paivamadra ja aika, jolloin asiakirja tulostettiin

2 Tulosteen tyyppi

3 Tarkastajan tunniste (jos ajoneuvoyksikkddn on
asetettu valvontakortti)

3 Kuljettajan tunniste (kortilta, jota tuloste
koskee + GEN)

4 Ajoneuvon tunniste (sen ajoneuvon, jota tuloste
koskee)

5 Ajoneuvoyksikon tunniste (sen ajoneuvoyksikodn,
jota tuloste koskee + GEN)

6 Kyseisen ajoneuvoyksikdén viimeisin kalibrointi

7 Edellinen tarkastustoimi, jonka kohteena nyt
tarkastettava kuljettaja on ollut

8 Kuljettajan toimintaa koskevien tietojen
erotinmerkki

8a Out of scope -olosuhteet paivan alussa

8b Kuorman tyyppi paivan alussa (Jjos
ajoneuvoyksikkodn on asetettu kortti)

8.1la / 8.1b / Kuljettajan toimintaa koskevat tiedot

8.1c / 8.2 / 8.3 Qesiintymisjarjestyksessa
/ 8.3a / 8.4

11 Paivitt&disen yhteenvedon erotinmerkki

11.4 Sybtettyja paikkoja koskevat tiedot
aikajarjestyksessa

11.5 Sijainnit kolmen tunnin yhteenlasketun ajoajan
jédlkeen kronologisessa Jjarjestyksessa

11.5a Rajanylitykset kronologisessa Jjarjestyksessa

11.5b Kuormaus- tai purkamistoimet kronologisessa
jarjestyksessa

11.6 Toiminnan kokonaiskestoajat

12.1 Kortilta tulostettavien tapahtumia tai wvikoja
koskevien tietojen erotinmerkki

12.4 Tapahtumia/vikoja koskevat tietueet (viisi
viimeistd kortille tallennettua tapahtumaa tai
vikaa)

13.1 Ajoneuvoyksikdén muistista tulostettavien
tapahtumia tai vikoja koskevien tietojen
erotinmerkki

13.4 Tapahtumia/vikoja koskevat tietueet (viisi

viimeistd ajoneuvoyksikdén muistiin tallennettua
tal meneilldadn olevaa tapahtumaa tai vikaa)

22.1 Tarkastuspaikka
22. Tarkastajan allekirjoitus
22.5 Kuljettajan allekirjoitus”

N
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ii) 3.2 kohdassa, korvataan kohta PRT_009 seuraavasti:

"PRT_009 Ajoneuvoyksikon muistissa olevia kuljettajan toimintaa koskevia tietoja sisaltdvan
pdivittdisen tulosteen on oltava seuraavassa muodossa:

1 Paivamadra ja aika, jolloin asiakirja tulostettiin
2 Tulosteen tyyppi
3 Kortin haltijan tunnistetiedot (kaikki kortit ajoneuvoyksikdsséd + GEN)
4 Ajoneuvon tunniste (sen ajoneuvon, jota tuloste koskee)
4a Ajoneuvon oletusarvoinen kuorman tyyppi
) Ajoneuvoyksikdn tunniste (sen ajoneuvoyksikdn, jota tuloste koskee + GEN)
6 Kyseisen ajoneuvoyksikdén viimeisin kalibrointi
7 Viimeisin kyseiseen ajopiirturiin kohdistunut tarkastus
9 Kuljettajan toimintaa koskevien tietojen erotinmerkki
10 Kuljettajan korttiaukon erotinmerkki (korttiaukko 1)
10a Out of scope -olosuhteet pdivan alussa
10.1 / 10.2 / 10.3 Toimintaan liittyvat tiedot aikajdrjestyksessd (kuljettajan korttiaukko)
/10.3a / 10.4
10 Apukuljettajan korttiaukon erotinmerkki (korttiaukko 2)
10a Out of scope -olosuhteet pdivan alussa
10.1 / 10.2 / 10.3 Toimintaan liittyvat tiedot aikajédrjestyksessa (apukuljettajan korttiaukko)
/10.3a / 10.4
11 Paivittédisen yhteenvedon erotinmerkki
11.1 Niiden jaksojen yhteenveto, jolloin kuljettajan korttiaukossa ei ollut
korttia
11.4 Sybtettyjd paikkoja koskevat tiedot aikajédrjestyksessa
11.5 Sijainnit kolmen tunnin yhteenlasketun ajoajan j&lkeen kronologisessa

jarjestyksessa

11.5a Rajanylitykset kronologisessa jarjestyksessd

11.5b Kuormaus- tai purkamistoimet kronologisessa jarjestyksessa

11.7 Toiminnan kokonaiskestoajat

11.2 Niiden jaksojen yhteenveto, jolloin apukuljettajan korttiaukossa ei ollut
korttia

11.4 Sydtettyjd paikkoja koskevat tiedot aikajdrjestyksessa

11.5 Sijainnit kolmen tunnin yhteenlasketun ajoajan j&lkeen kronologisessa
jarjestyksessa

11.5a Rajanylitykset kronologisessa jarjestyksessd

11.5b Sijainnit, joissa kuormaus- tai purkamistoimi on suoritettu, kronologisessa
jarjestyksessa

11.8 Toiminnan kokonaiskestoajat

11.3 Tietyn kuljettajan toimintaa koskevien tietojen yhteenveto molemmat
korttipaikat mukaan lukien

11.4 Kyseisen kuljettajan sydttdmdt paikkoihin liittyvét tiedot
aikajarjestyksessa

11.5 Sijainnit kolmen tunnin yhteenlasketun ajoajan jdlkeen kronologisessa
jarjestyksessa

11.5a Rajanylitykset kronologisessa jdrjestyksesséd

11.5b Kuormaus- tai purkamistoimet kronologisessa jarjestyksessd

11.9 Kyseisen kuljettajan toiminnan kokonaiskestoajat

13.1 Tapahtumiin/vikoihin liittyvien tietojen erotinmerkki

13.4 Tapahtumia/vikoja koskevat tietueet (viisi viimeistd ajoneuvoyksikdn
muistiin tallennettua tai meneill&&n olevaa tapahtumaa tai vikaa)

22.1 Tarkastuspaikka

222 Tarkastajan allekirjoitus

22:3 Alkamisaika (tila, johon ilman korttia oleva kuljettaja voi merkita

22.4 Paadttymisaika kyseiset ajat)

22.5 Kuljettajan allekirjoitus »
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iii) 3.5 kohdassa, korvataan kohta PRT 012 seuraavasti:

"PRT_012

14

15

15.1

16

16.1

16a

l6a.1l

17

17.1

18

18.1

19

Teknisid tietoja sisdltdvin tulosteen on oltava seuraavassa muodossa:

Paivamdara ja aika, jolloin asiakirija tulostettiin

Tulosteen tyyppi

Kortin haltijan tunnistetiedot (kaikki kortit
VU:ssa + GEN)

Ajoneuvon tunniste (sen ajoneuvon, Jjota tuloste
koskee)

Ajoneuvoyksikoén tunniste

Liiketunnistimen tunniste

Tunnistimen liittadmistiedot (kaikki saatavilla
olevat tiedot aikajadrijestyksessi)

GNSS-tunniste

Ulkoisen GNSS-laitteiston kytkemistiedot (kaikki
saatavilla olevat tiedot aikajarjestyksessa)
Etdviestintdlaitteiston tunniste
Etdviestintdlaitteiston sarjanumero
Kalibrointiin liittyvien tietueiden erotinmerkki
Kalibrointeihin liittyvat tietueet (kaikki
kdytettavissad olevat tietueet aikajarjestyksessd)
Ajan asetuksen erotinmerkki

Ajan asetukseen liittyvat tietueet (kaikki
kadytettavissad olevat ajan asetukseen liittyvissa
ja kalibrointitiedoissa olevat tietueet)
Viimeisin ajoneuvoyksikén muistiin tallennettu
tapahtuma ja vika

Tulosteen tyyppi (ilmaisee tulosteen paittymisen)”
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iv) 3.7 kohdassa, korvataan kohta PRT_014 seuraavasti:

"PRT_014 Asetettujen korttien historiaa koskevan tulosteen on oltava seuraavassa muodossa:
1 Paivamadra ja aika, Jjolloin asiakirja tulostettiin
Tulosteen tyyppi
3 Kortin haltijan tunnistetiedot (kaikkien
ajoneuvoyksikdssad olevien korttien)
23 Viimeisin ajoneuvoyksikkd6n asetettu kortti
23.1 Asetetut kortit (korkeintaan 88 tietuetta)
2 Tulosteen tyyppi (ilmaisee tulosteen piaattymisen)”

34) Muutetaan lisdys 7 seuraavasti:
a) muutetaan sisillysluettelo seuraavasti:
i) korvataan 2.2.6.1-2.2.6.5 kohta seuraavasti:

”2.2.6.1 Positive Response Transfer Data Download Interface Version (Myonteinen vastaus kopiointirajapinnan
version siirtoon)

2.2.6.2 Positive Response Transfer Data Overview (Myonteisen vastauksen tiedonsiirron yleiskatsaus)
2.2.6.3 Positive Response Transfer Data Activities (MyOnteinen vastaus tiedonsiirtotoimiin)

2.2.6.4 Positive Response Transfer Data Events and Faults (Myonteinen vastaus tapahtumien ja vikojen
siirtoon)

2.2.6.5 Positive Response Transfer Data Detailed Speed (MyOnteinen vastaus yksityiskohtaisten
nopeustietojen siirtoon)”

ii) lisdtdan kohta seuraavasti:
”2.2.6.6 Positive Response Transfer Data Technical Data (Myonteinen vastaus teknisten tietojen siirtoon)”
b) muutetaan 2 kohta seuraavasti:

i) muutetaan 2.2.2 kohdassa oleva viestin rakennetta koskeva taulukko ja taulukon jilkeen olevat huomautukset

seuraavasti:
Viestin rakenne Enintddn 4 tavua Enintddn 255 tavua 1 tavu
Yltunniste Tiedot Tarkistus-
summa
IDE -> <-VU FMT TGT SRC LEN SID DS_ | TRTP DATA CS
Viestinnan aloituspyynto 81 EE FO 81
Myonteinen vastaus viestinnan 80 FO EE 03 C1
aloitukseen
Diagnostisen jakson 80 EE FO 02 10
aloituspyynto
Myonteinen vastaus diagnostisen 80 FO EE 02 50
aloitukseen
Yhteyskaytintopalvelu
Vahvista siirtonopeus
(vaihe 1)
9 600 Bd 80 EE FO 04 87 01 01,01 EC
19200 Bd 80 EE FO 04 87 01 01,02 ED

38 400 Bd 80 EE FO 04 87 01 01,03 EE
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57 600 Bd 80 EE FO 04 87 01
115200 Bd 80 EE FO 04 87 01
My®énteinen vastaus 80 FO EE 02 C7 01

siirtonopeuden vahvistukseen

03

Datansiirtonopeus (vaihe 2) 80 EE FO 03 87

Lahetyspyynto 80 EE FO 0A 35 00,00,00,0- 99
0,00,FFFF,
FE,FF
My®dnteinen vastaus 80 FO EE 03 75 00,FF D5
lahetyspyyntoon
Tiedonsiirtopyyntd
Kopiointirajapinnan versio 80 EE FO 02 36 00 96
Yleiskatsaus 80 EE FO 02 36 01,21tai31 CS
Toimet 80 EE FO 06 36 02,22tai32 | Paivamaidrad CS
Tapahtumat ja viat 80 EE FO 02 36 03,23tai33 CS
Yksityiskohtaiset 80 EE FO 02 36 04 tai 24 CS
nopeustiedot
Tekniset tiedot 80 EE FO 02 36 05,25tai35 CS
Kortilla olevien tietojen 80 EE FO | 02tai | 36 06 Korttiaukko CS
kopiointi 03
Myonteinen vastaus 80 FO EE Len 76 Tiedot
tiedonsiirtoon
Pyynto siirron lopetuksesta 80 EE FO 01 37

My®énteinen vastaus pyyntoon 80 FO EE 01 77
siirron lopetuksesta

Pyynto viestinndn lopetuksesta 80 EE FO 01 82
Myonteinen vastaus viestinnan 80 FO EE 01 C2
lopetukseen

Osaviestin kuittaus 80 EE FO Len 83

Kielteiset vastaukset

Yleinen hylkdys | 80 FO EE 03 7F Sid Req 10 (&

Palvelua ei tueta | 80 FO EE 03 7F Sid Req 11 CS

Osatoimintoa ei tueta 80 FO EE 03 7F Sid Req 12 CS

Vidrd viestin pituus 80 FO EE 03 7F Sid Req 13 CS

Vadrit ehdot tai virhe pyynnon | 80 FO EE 03 7F Sid Req 22 (&
rakenteessa
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Pyynto alueen ulkopuolella | 80 FO EE 03 7F Sid Req 31 Cs
Lahetystd ei hyviksytty | 80 FO EE 03 7F Sid Req 50 CS
Vastausta odotetaan | 80 FO EE 03 7F Sid Req 78 (&
Tietoja ei saatavilla | 80 FO EE 03 7F Sid Req FA (&
Huomautuksia:

— Sid Req = vastaavan pyynnon SID.
— TREP = vastaavan pyynnon TRTP.
— Musta ruutu tarkoittaa, ettd mitdin ei lahetetd.

— Sanaa upload (lahetys) (IDE-laitteen kannalta) on kidytetty ISO 14229 -standardin mukaan. Se tarkoittaa
samaa kuin download (tietojen kopiointi) (ajoneuvoyksikon kannalta).

— Mahdolliset kaksitavuiset osaviestilaskurit eivit ndy tdssd taulukossa.

— Korttiaukko on korttiaukon numero, joko "1” (kortti kuljettajan korttiaukossa) tai "2” (kortti apukuljettajan
korttiaukossa).

— Jos korttiaukkoa ei ole médritelty, ajoneuvoyksikko valitsee korttiaukon 1, jos siind on kortti, ja se valitsee
korttiaukon 2 vain, jos kdyttdjd on erityisesti valinnut sen.

— TRTP-arvoa 24 kiytetddn toisen sukupolven version 1 ja version 2 tyyppisiin ajoneuvoyksikon tietojen
kopiointipyyntoihin.

— TRTP-arvoja 00, 31, 32, 33 ja 35 kéytetddn toisen sukupolven version 2 tyyppisen ajoneuvoyksikon
tietojen kopiointipyyntoihin.

— TRTP-arvoja 21, 22, 23 ja 25 kiytetddn toisen sukupolven version 1 tyyppisen ajoneuvoyksikon tietojen
kopiointipyyntoihin.

— TRTP-arvoja 00-05 kdytetddn sukupolven 1 tyyppisen ajoneuvoyksikon tietojen kopiointipyyntoihin. Ne
voidaan valinnaisesti hyviksyd myos sukupolven 2 tyyppisessd ajoneuvoyksikossd, mutta ainoastaan
muun kuin EU:n valvontaviranomaisen suorittamassa kuljettajien valvonnassa, jossa kiytetddn
ensimmdisen sukupolven valvontakorttia.

— TRTP-arvot 11-1F on varattu valmistajakohtaisia kopiointipyynt6ja varten.”
ii) muutetaan 2.2.2.9 kohta seuraavasti:
1) korvataan kohdan DDP_011 toinen alakohta ja ensimmainen taulukko seuraavasti:

"Tiedonsiirtoja on seitsemantyyppisid. Ajoneuvoyksikon tietojen kopioimisessa voidaan kayttdd kahta eri
TRTP-arvoa kullekin siirtotyypille:

TRTP-arvo sgkupolven 1 TRTP-arvo sukupglven 2 TRTP-arvo sukupglven 2
Tiedonsirtotyyppi ajoneuvt(})’)}fllgspiifggetietojen aj(‘)lrelzsul\?gyllsitlzﬁptliseetg?en aj:relzsg\?gylisitlgﬁptliseetlcl)?en
kopioimiselle kopioimiselle kopioimiselle

Kopiointirajapinnan versio Ei kaytossd Ei kaytossd 00
Yleiskatsaus 01 21 31
Toimet tiettynd paivaimadrana 02 22 32
Tapahtumat ja viat 03 23 33
Yksityiskohtaiset nopeustiedot 04 24 24
Tekniset tiedot 05 25 35
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2) korvataan kohta DDP_054 seuraavasti:

"DDP_054  IDE-laitteen on pyydettiva yleiskatsausta (TRTP 01, 21 tai 31) kopiointitilanteessa, koska
ainoastaan ndin voidaan varmistaa, ettd ajoneuvoyksikon varmenteet tallentuvat
kopioitavaan tiedostoon (ja digitaalinen allekirjoitus voidaan todentaa).

Kolmannessa tyypissd (TRTP 02, 22 tai 32) Transfer Data Request -viestiin sisiltyy (TimeReal-muodossa
oleva) tieto siitd kalenterivuorokaudesta, jota koskevat tiedot on tarkoitus kopioida.”

iii) 2.2.2.10 kohdassa, korvataan kohdassa DDP_055 ennen luetelmakohtia oleva teksti seuraavasti:

"DDP_055 Ensimmdisessd tyypissd (TREP 01, 21 tai 31) ajoneuvoyksikko ldhettdd tietoja, jotka
auttavat IDE-laitteen kdyttdjad valitsemaan ne tiedot, jotka hidn haluaa kopioida. Tidhdn
viestiin sisaltyvit seuraavat tiedot:”

iv) korvataan 2.2.5.2 kohdassa oleva kuva 2 seuraavasti:
"Kuva 2

Ajoneuvoyksikon virheenkisittely

Start
MNer
Send Negative Respanse ] L Request marived 2
[
Yes Yes. o
Stop Communic aion
Mo

Megat ive Response

ST e 4 (-
Service or Sub-Funcion nod suppored

Hequest messags
Supported?

] Megative Response oo —
Request sequence anmar
[

Mo
Yes
ey
Yas
.5t i .

Megative Response
Inconr ect Message Langth

Sond Posi e Respame
- Megative Response N 3
Upload not acepted =

Yey
Negative gkl
L P
Drata nat available "
Yeg
h

Negat ive Response
Reguest Out of Range

Build Positive Response # Posifive Rﬂ@
Extand P2max [
taPAmax B Ha
¥
Na
L
'@ i @ ru—-@_}
Yeag
L]
Extend P2max and P3max
ta PS

Negative Response
General mjed 2




30.7.2021 Euroopan unionin virallinen lehti L 273/73

v) korvataan 2.2.6.1-2.2.6.5 kohta seuraavasti:

”2.2.6.1 Positive Response Transfer Data Download Interface Version (Myonteinen vastaus kopiointira-
japinnan version siirtoon)

DDP_028a Positive Response Transfer Data Download Interface Version -viestin datakentdn
on sisillettdvid seuraavat tiedot seuraavassa jirjestyksessd palvelun SID-tunnisteen
arvon ollessa 76 Hex ja TREP-tunnisteen arvon ollessa 00 Hex:

Sukupolven 2 version 2 tiedostorakenne (TREP 00 Hex)

Dataelementti Huomautukset

DownloadInterfaceVersion Ajoneuvoyksikon sukupolvi ja versio: 02,02 Hex
toisen sukupolven versiolle 2.

Ei tueta ensimmiisen sukupolven ja versiota 1
olevan toisen sukupolven ajoneuvoyksikossi, joka
vastaa kieltdvisti (Osatoimintoa ei tueta, ks.
DDP_0018)

2.2.6.2 Positive Response Transfer Data Overview (Myonteisen vastauksen tiedonsiirron yleiskatsaus)

DDP_029 Positive Response Transfer Data Overview -viestin datakentin on
sisillettdvd seuraavat tiedot seuraavassa jdrjestyksessd palvelun SID-
tunnisteen arvon ollessa 76 Hex ja TREP-tunnisteen ollessa 01, 21 tai
31 Hex sekd noudatettava asianmukaista osaviesteihin jakamista ja
osaviestien laskemista:

Sukupolven 1 tiedostorakenne (TREP 01 Hex)

Dataelementti Huomautukset

MemberStateCertificate Ajoneuvoyksikon tietoturvavarmenteet

VUCertificate

VehicleldentificationNumber

Ajoneuvon tunnistetiedot

VehicleRegistrationldentification

CurrentDateTime

Ajoneuvoyksikon kuluva pdivimaird ja aika

VuDownloadablePeriod

Kopiointikausi

CardSlotsStatus

Ajoneuvoyksikossd olevien korttien tyyppi

VuDownloadActivityData

Edellinen ajoneuvoyksikon kopiointi

VuCompanyLocksData

Kaikki yritysten tekemdt lukitukset. Jos timd jakso
on tyhjd, lahetetddn vain noOfLocks = 0.

VuControlActivityData

Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut
tarkastustiedot. Jos tima jakso on tyhjd, lahetetdan
vain noOfControls = 0.

Signature

Kaikkien tietojen RSA-allekirjoitus (varmenteita
lukuun ottamatta) valilla
VehicleldentificationNumber — viimeinen
VuControlActivityData (viimeinen tavu).
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Sukupolven 2 version 1 tiedostorakenne (TREP 21 Hex)

Dataelementti

MemberStateCertificateRecord Array

VUCertificateRecordArray

VehicleldentificationNumberRecord Array

VehicleRegistrationldentificationRecordArray

CurrentDateTimeRecordArray

VuDownloadablePeriodRecordArray

CardSlotsStatusRecordArray

VuDownloadActivityDataRecord Array

VuCompanyLocksRecordArray

VuControlActivityRecord Array

SignatureRecordArray

Sukupolven 2 version 2 tiedostorakenne (TREP 31 Hex)

Huomautukset

Jdsenvaltion myontima todistus

Ajoneuvoyksikon tietoturvavarmenne

Ajoneuvon tunnistetiedot

Ajoneuvon rekisterinumero

Ajoneuvoyksikon kuluva paivimaird ja aika

Kopiointikausi

Ajoneuvoyksikdssi olevien korttien tyyppi

Edellinen ajoneuvoyksikon kopiointi

Kaikki yritysten tekemit lukitukset. Jos timd jakso
on tyhja, ldhetetddn ryhmin ylatunniste
noOfRecords = 0.

Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut
tarkastustiedot. Jos tima jakso on tyhjd, lahetetdan
ryhmin ylitunniste noOfRecords = 0.

Kaikkien edeltavien tietojen ECC-allekirjoitus
varmenteita lukuun ottamatta.

Dataelementti

MemberStateCertificateRecordArray

VUCertificateRecordArray

VehicleldentificationNumberRecordArray

VehicleRegistrationNumberRecordArray

CurrentDateTimeRecordArray

VuDownloadablePeriodRecordArray

CardSlotsStatusRecord Array

VuDownloadActivityDataRecordArray

VuCompanyLocksRecordArray

VuControlActivityRecord Array

SignatureRecordArray

Huomautukset

Jasenvaltion myontima todistus

Ajoneuvoyksikon tietoturvavarmenne

Ajoneuvon tunnistetiedot

Ajoneuvon rekisterinumero

Ajoneuvoyksikon kuluva pdivimaird ja aika

Kopiointikausi

Ajoneuvoyksikossd olevien korttien tyyppi

Edellinen ajoneuvoyksikon kopiointi

Kaikki yritysten tekemat lukitukset. Jos tima jakso
on tyhjd, lahetetddn ryhmin ylatunniste
noOfRecords = 0.

Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut
tarkastustiedot. Jos timd jakso on tyhjd, lahetetddn
ryhmin yldtunniste noOfRecords = 0.

Kaikkien edeltavien tietojen ECC-allekirjoitus
varmenteita lukuun ottamatta.
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2.2.6.3 Positive Response Transfer Data Activities (MyOnteinen vastaus tiedonsiirtotoimiin)

DDP_030

Positive Response Transfer Data Activities -viestin datakentdn on sisallettiv
seuraavat tiedot seuraavassa jérjestyksessd palvelun SID-tunnisteen arvon
ollessa 76 Hex ja TREP-tunnisteen ollessa 02, 22 tai 32 Hex sekéd noudatettava
asianmukaista osaviesteihin jakamista ja osaviestien laskemista:

Sukupolven 1 tiedostorakenne (TREP 02 Hex)

Dataelementti

Huomautukset

TimeReal

Kopioinnin pdivimaara

OdometerValueMidnight

Matkamittarin lukema kopiointipdivin lopussa

VuCardIWData

Korttien asettamis- ja poistotapahtumia koskevat

tiedot.

— Jos tdssi jaksossa ei ole saatavilla tietoja, lihete-
tddn vain noOfVuCard[WRecords = 0.

— Jos VuCardIWRecord ylittdd rajat 00:00 (kortin
asettaminen edellisen vuorokauden aikana) tai
24:00 (kortin poisto seuraavana vuorokauden
aikana), se nikyy kokonaan kyseisen kahden
vuorokauden sislla.

VuActivityDailyData

Korttiaukkojen tila 00:00 ja kopiointivuorokauden

aikana tallennetut toiminnan tilan muutokset.

VuPlaceDailyWorkPeriodData

Kopiointivuorokauden aikana tallennetut paikkaa
koskevat tiedot. Jos timi jakso on tyhjd, lahetetddn
vain noOfPlaceRecords = 0.

VuSpecificConditionData

Kopiointivuorokauden aikana tallennetut
erityisolosuhteita koskevat tiedot. Jos tima jakso on
tyhj4, lahetetddn vain
noOfSpecificConditionRecords = 0.

Signature

Kaikkien tietojen RSA-allekirjoitus vililld TimeReal -
viimeinen erityisolosuhde -tietueen viimeinen tavu.

Sukupolven 2 version 1 tiedostorakenne (TREP 22 Hex)

Dataelementti

Huomautukset

DateOfDayDownloadedRecordArray

Kopioinnin paivamaara

OdometerValueMidnightRecordArray

Matkamittarin lukema kopiointipdivin lopussa

VuCard[WRecordArray

Korttien asettamis- ja poistotapahtumia koskevat

tiedot.

— Jos tdssi jaksossa ei ole saatavilla tietoja, lihete-
tadn ryhmén ylatunniste noOfRecords = 0.

— Jos VuCard[WRecord ylittda rajat 00:00 (kortin
asettaminen edellisen vuorokauden aikana) tai
24:00 (kortin poisto seuraavana vuorokauden
aikana), se nakyy kokonaan kyseisen kahden
vuorokauden sisalla.




L 273/76

Euroopan unionin virallinen lehti 30.7.2021

VuActivityDailyRecordArray

VuPlaceDailyWorkPeriodRecordArray

VuGNSSADRecordArray

VuSpecificConditionRecordArray

SignatureRecordArray

Sukupolven 2 version 2 tiedostorakenne (TREP 32 Hex)

Korttiaukkojen tila 00:00 ja kopiointivuorokauden
aikana tallennetut toiminnan tilan muutokset.

Kopiointivuorokauden aikana tallennetut paikkaa
koskevat tiedot. Jos tdima jakso on tyhji, lahetetddn
ryhmin ylitunniste noOfRecords = 0.

Ajoneuvon GNSS-sijainnit, jos ajoneuvon
yhteenlaskettu ajoaika saavuttaa yli kolmen tunnin
jakson. Jos tdma jakso on tyhji, lahetetddn ryhmén
ylatunniste noOfRecords = 0.

Kopiointivuorokauden aikana tallennetut
erityisolosuhteita koskevat tiedot. Jos timd jakso on
tyhjd, lahetetddn ryhmén ylatunniste noOfRecords = 0.

Kaikkien edeltdvien tietojen ECC-allekirjoitus.

Dataelementti
DateOfDayDownloadedRecordArray
OdometerValueMidnightRecordArray
VuCard[WRecordArray

VuActivityDailyRecord Array

VuPlaceDailyWorkPeriodRecordArray

VuGNSSADRecordArray

VuSpecificConditionRecordArray

VuBorderCrossingRecordArray

VuLoadUnloadRecordArray

SignatureRecordArray

Huomautukset

Kopioinnin pdivimaara

Matkamittarin lukema kopiointipdivin lopussa

Korttien asettamis- ja poistotapahtumia koskevat tiedot.

— Jos tissi jaksossa ei ole saatavilla tietoja, lahete-
tadn ryhmén ylatunniste noOfRecords = 0.

— Jos VuCardIWRecord ylittda rajat 00:00 (kortin
asettaminen edellisen vuorokauden aikana) tai
24:00 (kortin poisto seuraavana vuorokauden
aikana), se nikyy kokonaan kyseisen kahden
vuorokauden sisilla.

Korttiaukkojen tila 00:00 ja kopiointivuorokauden
aikana tallennetut toiminnan tilan muutokset.

Kopiointivuorokauden aikana tallennetut paikkaa
koskevat tiedot. Jos tdma jakso on tyhji, lahetetddn
ryhmin ylitunniste noOfRecords = 0.

Ajoneuvon GNSS-sijainnit, jos ajoneuvon
yhteenlaskettu ajoaika saavuttaa yli kolmen tunnin
jakson. Jos tima jakso on tyhji, lahetetddn ryhmén
ylatunniste noOfRecords = 0.

Kopiointivuorokauden aikana tallennetut
erityisolosuhteita koskevat tiedot. Jos timi jakso on
tyhjd, lahetetddn ryhmén ylatunniste noOfRecords = 0.

Kopiointivuorokauden aikana tallennetut
rajanylitykset. Jos timd jakso on tyhji, ldhetetddn
ryhmin yldtunniste noOfRecords = 0.

Kopiointivuorokauden aikana tallennetut kuormaus-
tai purkamistoimet. Jos timé jakso on tyhjd, lahetetddn
ryhmin ylitunniste noOfRecords = 0.

Kaikkien edeltdvien tietojen ECC-allekirjoitus.

2.2.6.4 Positive Response Transfer Data Events and Faults (MyOnteinen vastaus tapahtumien ja vikojen

siirtoon)

DDP_031  Positive Response Transfer Data Events and Faults -viestin datakentin on
sisillettdva seuraavat tiedot seuraavassa jdrjestyksessd palvelun SID-tunnisteen
arvon ollessa 76 Hex ja TREP-tunnisteen ollessa 03, 23 tai 33 Hex sekd
noudatettava asianmukaista osaviesteihin jakamista ja osaviestien laskemista:

Sukupolven 1 tiedostorakenne (TREP 03 Hex)
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Dataelementti Huomautukset

VuFaultData Kaikki ajoneuvoyksikon muistiin tallennetut tai
meneillddn olevat viat.

Jos timd jakso on tyhji, lihetetddn vain
noOfVuFaults = 0.

VuEventData Kaikki ajoneuvoyksikén muistiin tallennetut tai
meneillddn olevat tapahtumat (ylinopeutta lukuun
ottamatta).

Jos tdmd jakso on tyhji, lahetetddn vain
noOfVuEvents = 0.

VuOverSpeedingControlData Viimeisint4 ylinopeustarkastusta koskevat tiedot
(oletusarvo, jos ei tietoja).

VuOverSpeedingEventData Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut
ylinopeustiedot.

Jos tdmd jakso on tyhji, lahetetddn vain
noOfVuOverSpeedingEvents = 0.

VuTimeAdjustmentData Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut ajan
asettamista koskevat tiedot (tdyden kalibroinnin
ulkopuolella).

Jos timd jakso on tyhji, lihetetddn vain
noOfVuTimeAdjRecords = 0.

Signature Kaikkien tietojen RSA-allekirjoitus kohdasta
noOfVuFaults viimeisen ajan asettamista koskevan
tietueen viimeiseen tavuun.

Sukupolven 2 version 1 tiedostorakenne (TREP 23 Hex)

Dataelementti Huomautukset

VuFaultRecordArray Kaikki ajoneuvoyksikon muistiin tallennetut tai
meneillddn olevat viat.

Jos timd jakso on tyhjd, lihetetddn ryhmin
ylatunniste noOfRecords = 0.

VuEventRecordArray Kaikki ajoneuvoyksikon muistiin tallennetut tai
meneillddn olevat tapahtumat (ylinopeutta lukuun
ottamatta).

Jos tdimd jakso on tyhji, lihetetddn ryhmin
ylatunniste noOfRecords = 0.

VuOverSpeedingControlDataRecord Array Viimeisintd ylinopeustarkastusta koskevat tiedot
(oletusarvo, jos ei tietoja).

VuOverSpeedingEventRecordArray Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut
ylinopeustiedot.

Jos timd jakso on tyhjd, lihetetddn ryhmin
ylatunniste noOfRecords = 0.

VuTimeAdjustmentRecordArray Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut ajan
asettamista koskevat tiedot (tdyden kalibroinnin
ulkopuolella).
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Jos timd jakso on tyhjd, lihetetddn ryhmin
ylatunniste noOfRecords = 0.

SignatureRecordArray Kaikkien edeltivien tietojen ECC-allekirjoitus.

Sukupolven 2 version 2 tiedostorakenne (TREP 33 Hex)

Dataelementti Huomautukset

VuFaultRecordArray Kaikki ajoneuvoyksikon muistiin tallennetut tai
meneillddn olevat viat.

Jos timd jakso on tyhjd, lihetetddn ryhmin
ylatunniste noOfRecords = 0.

VuEventRecordArray Kaikki ajoneuvoyksikon muistiin tallennetut tai
meneillddn olevat tapahtumat (ylinopeutta lukuun
ottamatta).

Jos timd jakso on tyhjd, lihetetddn ryhmin
ylatunniste noOfRecords = 0.

VuOverSpeedingControlDataRecordArray Viimeisintd ylinopeustarkastusta koskevat tiedot
(oletusarvo, jos ei tietoja).

VuOverSpeedingEventRecordArray Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut
ylinopeustiedot.

Jos timd jakso on tyhji, ldhetetddn ryhmién
ylatunniste noOfRecords = 0.

VuTimeAdjustmentRecordArray Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut ajan
asettamista koskevat tiedot (tdyden kalibroinnin
ulkopuolella).

Jos tdimd jakso on tyhja, ldhetetddn ryhmién
ylatunniste noOfRecords = 0.

SignatureRecordArray Kaikkien edeltdvien tietojen ECC-allekirjoitus.

2.2.6.5 Positive Response Transfer Data Detailed Speed (Myonteinen vastaus yksityiskohtaisten
nopeustietojen siirtoon)

DDP 032  Positive Response Transfer Data Detailed Speed -viestin datakentin on
sisillettdva seuraavat tiedot seuraavassa jirjestyksessd palvelun SID-tunnisteen
arvon ollessa 76 Hex ja TREP-tunnisteen ollessa 04 tai 24 Hex sekd
noudatettava asianmukaista osaviesteihin jakamista ja osaviestien laskemista:

Sukupolven 1 tiedostorakenne (TREP 04 Hex)

Dataelementti Huomautukset

VuDetailedSpeedData Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut
yksityiskohtaiset tiedot nopeudesta (yksi tietueosio
minuuttia kohden ajalta, jolloin ajoneuvo on
likkkunut).

60 nopeusarvoa minuuttia kohden (yksi sekuntia
kohden).

Signature Kaikkien tietojen RSA-allekirjoitus kohdasta
noOfSpeedBlocks viimeisen nopeutta koskevan
tietueosion viimeiseen tavuun.
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Sukupolven 2 tiedostorakenne (TREP 24 Hex)

Dataelementti Huomautukset

VuDetailedSpeedBlockRecordArray Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut
yksityiskohtaiset tiedot nopeudesta (yksi tietueosio
minuuttia kohden ajalta, jolloin ajoneuvo on
liikkkunut).

60 nopeusarvoa minuuttia kohden (yksi sekuntia
kohden).

SignatureRecordArray Kaikkien edeltdvien tietojen ECC-allekirjoitus.

vi) lisdtddn alakohta seuraavasti:

”2.2.6.6 Positive Response Transfer Data Technical Data (MyOnteinen vastaus teknisten tietojen
siirtoon)

DDP_033  Positive Response Transfer Data Technical Data -viestin datakentin on
sisillettdvi seuraavat tiedot seuraavassa jirjestyksessd palvelun SID-tunnisteen
arvon ollessa 76 Hex ja TREP-tunnisteen ollessa 05, 25 tai 35 Hex sekd
noudatettava asianmukaista osaviesteihin jakamista ja osaviestien laskemista:

Sukupolven 1 tiedostorakenne (TREP 05 Hex)

Dataelementti Huomautukset
Vuldentification
SensorPaired
VuCalibrationData Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut
kalibrointitiedot
Signature Kaikkien tietojen RSA-allekirjoitus kohdasta
vuManufacturerName viimeisen
VuCalibrationRecord-tapahtuman viimeiseen
tavuun.
Sukupolven 2 version 1 tiedostorakenne (TREP 25 Hex)
Dataelementti Huomautukset
VuldentificationRecordArray
VuSensorPairedRecordArray Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut MS-liitannat
VuSensorExternal GNSSCoupledRecordArray Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut GNSS-
laitteiston ulkoiset kytkennat
VuCalibrationRecordArray Kaikki ajoneuvoyksikk6on tallennetut
kalibrointitiedot
VuCardRecordArray Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut kortin

asettamista koskevat tiedot

VulTSConsentRecordArray

VuPowerSupplylnterruptionRecordArray

SignatureRecordArray Kaikkien edeltavien tietojen ECC-allekirjoitus.
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Sukupolven 2 version 2 tiedostorakenne (TREP 35 Hex)

Dataelementti Huomautukset

VuldentificationRecord Array

VuSensorPairedRecordArray Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut MS-liitdnnat

VuSensorExternal GNSSCoupledRecordArray Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut GNSS-
laitteiston ulkoiset kytkennit

VuCalibrationRecordArray Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut
kalibrointitiedot
VuCardRecordArray Kaikki ajoneuvoyksikkoon tallennetut kortin

asettamista koskevat tiedot

VulTSConsentRecordArray

VuPowerSupplylnterruptionRecordArray

SignatureRecordArray Kaikkien edeltdvien tietojen ECC-allekirjoitus.

¢) 3.3 kohdassa, korvataan kohta DDP_035 seuraavasti

"DD- Ajopiirturikortilla olevien tietojen kopiointi tapahtuu seuraavasti:
DDP 035

— Kopioidaan kortin EF-tiedostoissa ICC ja IC olevat yleiset tiedot. Namid tiedot ovat
valinnaisia, eikd niitd ole suojattu digitaalisella allekirjoituksella.

— Ensimmidisen ja toisen sukupolven ajopiirturikortit
— Kopioi EF-tiedostot Tachograph DF -tiedostoissa:

— Kopioi EF-tiedostot Card_Certificate ja CA_Certificate. Niitd ei ole suojattu
digitaalisella allekirjoituksella.

Naiden tiedostojen tiedot on kopioitava aina, kun kortilla olevia tietoja kopioidaan.

— Kopioi muiden sovellustietoja sisdltivien (Tachograph DF -tiedoston alaisten)
EF-tiedostojen (paitsi Card_Download-tiedoston) tiedot. Ndamd tiedot on suojattu
digitaalisella allekirjoituksella, kayttden lisiyksen 11 (Yhteiset turvallisuusme-
kanismit) osaa A.

— Aina, kun kortilla olevia tietoja kopioidaan, on kopioitava ainakin tiedot, jotka ovat
EF-tiedostoissa nimeltddn Application_Identification ja Identification.

— Kuljettajakortilla olevia tietoja kopioitaessa on myos kopioitava ainakin seuraavien
EF-tiedostojen sisdltimat tiedot:

Events_Data,
Faults_Data,
Driver_Activity_Data,
Vehicles_Used,

Places,
Control_Activity_Data,

Specific_Conditions.
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— Vain toisen sukupolven ajopiirturikortit:

— Kopioi EF-tiedostot DF Tachograph_G2 -tiedostossa, paitsi jos ajoneuvoyksikk6on
asetetun kuljettajakortin lataaminen suoritetaan, kun muut kuin EU:n valvontavira-
nomaiset valvovat kuljettajia, kiyttimalld ensimmdisen sukupolven valvontakorttia:

— Kopioi EF-tiedostojen CardSignCertificate, CA_Certificate ja Link_Certificate
sisdltdmit tiedot. Niitd ei ole suojattu digitaalisella allekirjoituksella.

— Niiden tiedostojen tiedot on kopioitava aina, kun kortilla olevia tietoja kopioidaan.

— Kopioi muiden sovellustietoja sisdltavien (DF Tachograph_G2 -tiedoston alaisten)
EF-tiedostojen, paitsi Card_Download-tiedoston, tiedot. Ndmd tiedot on suojattu
digitaalisella allekirjoituksella kéyttden lisdyksen 11 (Yhteiset turvallisuusme-
kanismit) osaa B.

— Aina, kun kortilla olevia tietoja kopioidaan, on kopioitava ainakin tiedot, jotka ovat
EF-tiedostoissa Application_Identification, ~Application_Identification_V2 (jos
saatavilla) ja Identification.

— Kuljettajakortilla olevia tietoja kopioitaessa on myos kopioitava ainakin seuraavien
EF-tiedostojen sisdltimat tiedot:

Events_Data,

Faults_Data,

Driver_Activity_Data,

Vehicles_Used,

Places,

Control_Activity_Data,
Specific_Conditions,
VehicleUnits_Used,

GNSS_Places,

Places_Authentication, jos saatavilla,
GNSS_Places_Authentication, jos saatavilla,
Border_Crossings, jos saatavilla,
Load_Unload_Operations, jos saatavilla,
Load_Type_Entries, jos saatavilla.

— Kuljettajakorttia  kopioitaessa  LastCardDownload-péivdys on  pdivitettivd
EF-tiedostoon Card_Download sekd DF Tachograph- ja tarvittaessa DF
Tachograph_G2 -tiedostoihin.

— Korjaamokorttia kopioitaessa kalibrointilaskuri on nollattava EF-tiedostossa
Card_Download sekd DF Tachograph- ja tarvittaessa DF Tachograph G2
-tiedostoissa.

— Korjaamokorttia kopioitaessa ei kopioida EF Sensor_Installation_Data -tiedostoa
DF Tachograph- ja tarvittaessa DF Tachograph_G?2 -tiedostoissa.”

35) Muutetaan lisdys 8 seuraavasti:
a) Muutetaan sisallysluettelo seuraavasti:
i) korvataan 8, 8.1 ja 8.2 alakohta seuraavasti:
8. ROUTINECONTROL-PALVELU (AJAN ASETUS)
8.1. Viestin kuvaus

8.2. Viestin muoto”
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i) lisdtadn 9, 9.1 ja 9.2 kohta seuraavasti:
”9. DATARECORDS-MUODOT
9.1 Lahetettivdt parametriarvot
9.2. dataRecords-muodot”
b) lisdtddn 3.1 kohdassa olevaan taulukkoon 1 seuraava rivi:
Diagnostiset jaksot
RoutineControl 8 31 u u
¢) 6.1.3 kohdassa, korvataan kohta CPR_053 seuraavasti:
"CPR_053 Téssd asiakirjassa maddritellyt recordDataldentifier-parametrin arvot on esitetty seuraavassa
taulukossa.
RecordDataldentifier-parametria koskevassa taulukossa on viisi saraketta ja useita riveja.
— Ensimmiinen sarake (Hex) sisiltdd kolmannessa sarakkeessa madritellylle recordDatal-
dentifier-parametrille annetun arvon heksadesimaalilukuna.
— Toinen sarake (dataelementti) miirittelee lisdyksessd 1 madritellyn dataelementin, johon
recordDataldentifier-parametri perustuu (muunto saattaa olla tarpeen).
— Kolmas sarake (parametrin kuvaus) mdirittelee vastaavan recordDataldentifier-
parametrin nimen.
— Neljds sarake (kdyttooikeudet) maddrittelee kyseistd recordDataldentifier-parametria
koskevat kdyttooikeudet.
— Viides sarake (Muistikas) maddrittelee kyseisen recordDataldentifier-parametrin
muistikkaan.
Taulukko 28
RecordDataldentifier-parametrin arvojen miiritelmit
Nimi Kayttooikeu-
Hex Dataelementti Ks. muoto kohdasta 8.2 det Muistikas
S. muoto Konhdasta o. (Read/Write)
F90B CurrentDateTime TimeDate R/W RDI_TD
F912 HighResOdometer HighResolutionTotalVehicle- R/W RDI_HRTVD
Distance
F918 K-ConstantOfRecordingEquipment Kfactor R/W RDI_KF
F91C L-TyreCircumference LfactorTyreCircumference R/W RDI_LF
F91D W-VehicleCharacteristicConstant WrehicleCharacteristicFactor R/W RDI_WVCF
F921 TyreSize TyreSize R/W RDI_TS
F922 nextCalibrationDate NextCalibrationDate R/W RDI_NCD
F92C SpeedAuthorised SpeedAuthorised R/W RDI_SA
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F97D vehicleRegistrationNation RegisteringMemberState R/W RDI_RMS
F97E VehicleRegistrationNumber VehicleRegistrationNumber R/W RDI_ VRN
F190 VehicleldentificationNumber VIN R/W RDI_VIN
FIDO SensorSerialNumber MotionSensorSerialNumber R RDI_SSN
FID1 RemoteCommunicationModuleSerial- RemoteCommunicationFacili- R RDI_RCSN

Number tySerialNumber
F9D2 SensorGNSSSerialNumber External GNSSFacilitySerial- R RDI_GSSN
Number
F9D3 SealDataVu SmartTachographSealsSerial- R/W RDI_SDV
Number
F9D4 VuSerialNumber VuSerialNumber R RDI_VSN
F9D5 ByDefaultLoadType ByDefaultLoadType R/W RDI_BDLT
FID6 TachographCardsGen1Suppression TachographCardsGen1Sup- R/W RDI_TCG1S
pression
F9D7 VehiclePosition VehiclePosition RDI_VP
F9D8 LastCalibrationCountry CalibrationCountry R RDI_CC
d) korvataan 8 kohta seuraavasti:
”8. ROUTINECONTROL-PALVELU (AJAN ASETUYS)
8.1 Viestin kuvaus
CPR_065a Palvelu  RoutineControl  (TimeAdjustment) tarjoaa  mahdollisuuden  kéynnistdd

ajoneuvoyksikon kellon yhdenmukaistamisen GNSS-vastaanottimen tarjoaman ajan kanssa.

Palvelun RoutineControl (TimeAdjustment) suorittamiseksi ajoneuvoyksikon on oltava
KALIBROINTI-toimintatilassa.

Ennakkoedellytys: on varmistettu, ettd ajoneuvoyksikkd kykenee vastaanottamaan
todennettuja sijaintiviesteja GNSS-vastaanottimesta.

Niin kauan kuin ajan asetus on kdynnissd, ajoneuvoyksikon vastaus RoutineControl-pyynnon
requestRoutineResults-alitoimintoon on routinelnfo = 0x78.

Huomautus: Ajan asettaminen voi kestdd jonkin aikaa. Lukulaitteen on pyydettivd ajan
asetuksen tilaa kdyttdmalld requestRoutineResults-alitoimintoa.

8.2 Viestin muoto

CPR_065b

RoutineControl-palvelun (TimeAdjustment) ja sen perusalkioiden viestien muodot on esitetty
seuraavissa taulukoissa.
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Taulukko 37 a
RoutineControl, rutiinin (TimeAdjustment) palvelupyyntd, alitoiminto startRoutine
Tavun # Parametri Arvo (Hex) Muistikas
#1 Muototavu — fyysinen osoittaminen 80 EMT
#2 Kohteen osoitetavu EE TGT
#3 Lihteen osoitetavu tt SRC
#4 Pituutta osoittava lisitavu XX LEN
#5 RoutineControl Request Sid (RoutineControl- 31 RC
palvelupyynnon tunniste)
#6 routineControlType = [startRoutine] 01 RCTP_STR
#7 ja #8 routineldentifier = [TimeAdjustment] 0100 RIL_TA
#9 Tarkistussumma 00-FF CS
Taulukko 37 b
RoutineControl, rutiini (TimeAdjustment), alitoiminto startRoutine, myontivin vastauksen
sisiltiva viesti
Tavun # Parametri Arvo (Hex) Muistikas
#1 Muototavu — fyysinen osoittaminen 80 EMT
#2 Kohteen osoitetavu tt TGT
#3 Lihteen osoitetavu EE SRC
#4 Pituutta osoittava lisitavu XX LEN
#5 RoutineControl Positive Response Sid (RoutineControl- 71 RCPR
palvelupyyntéon annettavan myontivin vastauksen tunniste)
#6 routineControlType = [startRoutine] 01 RCTP_STR
#7 ja #8 routineldentifier = [TimeAdjustment] 0100 RI_TA
#9 Tarkistussumma 00-FF CS
Taulukko 37 ¢
RoutineControl, rutiinin (TimeAdjustment) palvelupyyntd, alitoiminto requestRouti-
neResults
Tavun # Parametri Arvo (Hex) Muistikas
#1 Muototavu — fyysinen osoittaminen 80 EMT
#2 Kohteen osoitetavu EE TGT
#3 Lihteen osoitetavu tt SRC
#4 Pituutta osoittava lisitavu XX LEN
#5 RoutineControl Request Sid (RoutineControl- 31 RC
palvelupyynnén tunniste)
#6 routineControlType = [requestRoutineResults] 03 RCTP_RRR
#7 ja #8 routineldentifier = [TimeAdjustment] 0100 RIL_TA
#9 Tarkistussumma 00-FF CS
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Taulukko 37 d
RoutineControl, rutiini (TimeAdjustment), alitoiminto requestRoutineResults, my6ntivin
vastauksen sisiltivi viesti
Tavun # Parametri Arvo (Hex) Muistikas
#1 Muototavu — fyysinen osoittaminen 80 FMT
#2 Kohteen osoitetavu tt TGT
#3 Lihteen osoitetavu EE SRC
#4 Pituutta osoittava lisdtavu XX LEN
#5 RoutineControl Positive Response Sid (RoutineControl- 71 RCPR
palvelupyynt66n annettavan myontivin vastauksen
tunniste)
#6 routineControlType = [requestRoutineResults] 03 RCTP_RRR
#7 ja #8 routineldentifier = [TimeAdjustment] 0100 RIL_TA
#9 routinelnfo (ks. taulukko 37 f) XX RINF_TA
#10 routineStatusRecord[] = routineStatus#1 (ks. taulukko 37 g) XX RS_TA
#11 Tarkistussumma 00-FF CS
Taulukko 37 e
RoutineControl, rutiinin (TimeAdjustment) kieltivin vastauksen sisiltivi viesti
Tavun # Parametri Arvo (Hex) Muistikas
#1 Muototavu — fyysinen osoittaminen 80 EMT
#2 Kohteen osoitetavu tt TGT
#3 Lihteen osoitetavu EE SRC
#4 Pituutta osoittava lisitavu 03 LEN
#5 negativeResponse Service Id (palvelupyynt66n annettavan 7F NR
kieltivin vastauksen tunniste)
#6 inputOutputControlByldentifier Request SId 31 RC
#7 responseCode=[ 12 SENS
. 13 IMLOIF
sub-functionNotSupported 2 CNC
incorrectMessageLengthOrlnvalidFormat 31 ROOR
conditionsNotCorrect
requestOutOfRange
]
#8 Tarkistussumma 00-FF CS
Taulukko 37 f
RoutineControl, rutiini (TimeAdjustment), routinelnfo
routinelnfo Arvo (Hex) Kuvaus
NormalExitWithResultAvailable 61 Rutiini suoritettiin kokonaan; muita rutiinin tuloksia saatavilla.
RoutineExecutionOngoing 78 Pyydettyi rutiinia suoritetaan edelleen.
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Taulukko 37 g

RoutineControl, rutiini (TimeAdjustment), routineStatus

Arvo (Hex) Testitulos Kuvaus
01 positiivinen Ajan asettaminen suoritettiin loppuun.
02..0F Varattu tulevaan kdyttoon
10 negatiivinen Ei GNSS-signaalin vastaanottoa.
11..7F Varattu tulevaan kayttoon
80..FF Valmistajan mukaan

e) lisitddn 9 kohta seuraavasti:

”9. DATARECORDS-MUODOT

Tamai kohta sisaltia:

— yleissddnnot, joita on sovellettava ajoneuvoyksikon testauslaitteelle lahettdmiin parametriarvoihin,

— formaatit, joita 6 kohdassa kuvattujen tiedonsiirtopalvelujen kautta siirretyn datan on noudatettava.

CPR_067  Ajoneuvoyksikon on tuettava kaikkia yksiloityja parametreja.

CPR_068  Ajoneuvoyksikon testauslaitteelle vastauksena pyyntoon lahettdméan datan on oltava mitattua
tyyppid (eli vastattava ajoneuvoyksikon mittaamaa tai toteamaan pyydetyn parametrin arvoa).

9.1 Lihetettivit parametriarvot

CPR_069  Taulukossa 38 maddritellddn alueet, joiden perusteella ldhetetyn parametrin kelpoisuus
madritellddn.

CPR_070  Alueella "error indicator” olevien arvojen avulla ajoneuvoyksikko voi heti ilmoittaa, ettid oikeita
parametritietoja ei kyseiselld hetkelld ole saatavissa tallennuslaitteen virheen vuoksi.

CPR_071  Alueella "not available” olevien arvojen avulla ajoneuvoyksikko voi ldhettdd viestin, joka
sisdltad sellaisen parametrin, jota ei ole saatavilla tai jota ei tueta kyseisessd laitteessa. Alueella
"not requested” olevien arvojen avulla laite voi ldhettdd komentoviestin ja osoittaa ne
parametrit, joihin ei odoteta vastausta vastaanottavalta laitteelta.

CPR_072  Jos komponenttivithe estid parametrid koskevan oikean tiedon ldhettimisen, parametrin
tiedon sijasta olisi kéytettdvd virhekoodia taulukossa 38 kuvatulla tavalla. Jos mitattu tai
laskettu data on kuitenkin tuottanut arvon, joka on periaatteessa kelvollinen, mutta asetetun
arvoalueen ulkopuolella, virhekoodia ei tulisi kayttdd. Data olisi ldhetettdvd kiyttden
parametrin asianmukaista vihimmidis- tai enimmadisarvoa.



30.7.2021 Euroopan unionin virallinen lehti L 273/87
Taulukko 38
DataRecords-parametrien arvoalueet
Alueen nimi hovo Afvga(ﬁ:@ Afv&t)azﬁzx) ASClI
(Hex)

Kelvollinen signaali 00-FA 0000-FAFF 00000000-FAFFFFFF 1-254
Parametrikohtainen osoitin FB FBOO-FBFF FB0O00000-FBFFFFFF ei ole
Tuleville osoitinbiteille varattu alue FC-FD FCOO0-FDFF FC000000-FDFFFFFF ei ole

Virhekoodi FE FEOO-FEFF FEOOO0OOO-FEFFFFFF 0

Ei saatavilla tai ei pyydetty FF FFOO-FFFF FF000000-FFFFFFFF FF

CPR_073

9.2 dataRecords-parametrien muoto
Alla Taulukoissa 39-42 kuvataan muodot, joita on kiytettivd ReadDataByldentifier- ja WriteDataBylI-

dentifier-palveluissa.

ASCll-koodattujen parametrien erottimeksi varataan ASCII-merkki ™.

CPR_074  Taulukossa 39 ilmoitetaan recordDataldentifier-tunnisteen ilmoittamien parametrien pituus,
tarkkuus ja kdyttoalue.
Taulukko 39
dataRecords-parametrien muoto
Datan
Parametri pituus Tarkkuus Kiyttoalue
(tavua)
TimeDate 8 Ks. tiedot taulukossa 40
HighResolutionTotalVehicleDis- 4 5 m/bit, ldhtoarvo 0 m 0-21 055 406 km
tance
Kfactor 2 0,001 pulssia/m/bit, ldhtéarvo 0 0-64,255 pulssia/m
LfactorTyreCircumference 2 0,125 10” m/bit, 1dhtéarvo 0 0-8,031 m
WhvehicleCharacteristicFactor 2 0,001 pulssia/m/bit, ldhtdarvo 0 0-64,255 pulssiajm
TyreSize 15 ASCII ASCII
NextCalibrationDate 3 Ks. tiedot taulukossa 41
SpeedAuthorised 2 1/256 km/h/bit, lahtoarvo 0 0-250.996 km/h
RegisteringMemberState 3 ASCII ASCII
VehicleRegistrationNumber 14 Ks. tiedot taulukossa 42
VIN 17 ASCII ASCII
SealDataVu 55 Ks. tiedot taulukossa 43
ByDefaultLoadType 1 Ks. tiedot taulukossa 44
VuSerialNumber 8 Ks. tiedot taulukossa 45
SensorSerialNumber 8 Ks. tiedot taulukossa 45
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SensorGNSSSerialNumber 8 Ks. tiedot taulukossa 45
RemoteCommunicationModule- 8 Ks. tiedot taulukossa 45
SerialNumber
TachographCardsGen1Suppres- 2 Ks. tiedot taulukossa 46
sion
VehiclePosition 14 Ks. tiedot taulukossa 47
CalibrationCountry 3 ASCII NationAlpha lisiyksen 1 mukaisesti
CPR_075 Taulukossa 40 kuvataan TimeDate-parametrin tavujen muoto:
Taulukko 40

TimeDate-parametrin muoto (recordDataldentifier-parametrin arvo # F90B)

Tavu Parametrien madrittely Tarkkuus Kayttoalue
1 sekunnit 0,25 s/bit, lahtoarvo 0 s 0-59,75s
2 minuutit 1 min/bit, ldhtéarvo 0 min 0-59 min
3 tunnit 1 h/bit, lahtoarvo 0 h 0-23h
4 kuukausi 1 kk/bit, ldhtoarvo 0 kk 1-12 kuukautta
5 pdiva 0,25 péivad/bit, lahtdarvo 0 paivai (ks. 0,25-31,75 piivdd
huomautus, taulukko 41)
6 vuosi 1 vuosi/bit, lahtéarvo vuosi 1985 1985-2235 (vuosi)
(ks. huomautus, taulukko 41)
7 paikallinen 1 min/bit, - ldht6arvo 125 min -59—+59 min
minuuttipoikkeama
8 paikallinen tuntipoikkeama 1 h/bit, ldhtoarvo -125 h -23-+23h
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CPR_076 Taulukossa 41 kuvataan NextCalibrationDate-parametrin tavujen muoto:
Taulukko 41
NextCalibrationDate-parametrin muoto (recordDataldentifier-parametrin arvo # F922)
Tavu Parametrien mddrittely Tarkkuus Kiyttoalue
1 kuukausi 1 kk/bit, laht6arvo 0 kk 1-12 kuukautta
2 piivi 0,25 paivabit, lhtdarvo 0 pivid 0,25-31,75 pivii
(ks. huomautus)
3 vuosi 1 vuosi/bit, lahtoarvo vuosi 1985 1985-2235 (vuosi)
(ks. huomautus)
Huomautus piiviparametrin kdytosti:
1) 0 pdivimddrin arvona merkitsee tyhjdd. Arvoja 1, 2, 3 ja 4 kiytetddn ilmaisemaan kuukauden
ensimmadistd paivid, arvoja 5, 6, 7 ja 8 ilmaisemaan kuukauden toista paivia jne.
2) Tamdi parametri ei vaikuta tuntiparametriin.
Huomautus vuosiparametrin kdytosta:
0 vuoden arvona merkitsee vuotta 1985, arvo 1 merkitsee vuotta 1986 jne.
CPR_078 Taulukossa 42 kuvataan VehicleRegistrationNumber-parametrin tavujen muoto:
Taulukko 42
VehicleRegistrationNumber-parametrin muoto (recordDataldentifier-parametrin arvo #
F97E)
Tavu Parametrien mddrittely Tarkkuus Kayttoalue
1 Koodisto (Code Page, lisdyksen 1 Ei sovelleta VehicleRegistrationNumber
mukaisesti)
2-14 Ajoneuvon rekisterinumero Ei sovelleta VehicleRegistrationNumber
(lisdyksen 1 mukaisesti)
CPR_090 Taulukossa 43 kuvataan SealDataVu-parametrin tavujen muoto:
Taulukko 43
SealDataVu-parametrin muoto (recordDataldentifier-
parametrin arvo # F9D3)
Tavu Parametrien mddrittely Tarkkuus Kiyttoalue
1-11 sealRecord1 Muoto SealRecord Ei sovelleta SealRecord
lisdyksen 1 mukaisesti.
12-22 | sealRecord2 Muoto SealRecord Ei sovelleta SealRecord
lisdyksen 1 mukaisesti.
23-33 | sealRecord3 Muoto SealRecord Ei sovelleta SealRecord
lisdyksen 1 mukaisesti.
34-44 | sealRecord4 Muoto SealRecord Ei sovelleta SealRecord
lisdyksen 1 mukaisesti.
45-55 | sealRecord5 Muoto SealRecord Ei sovelleta SealRecord
lisdyksen 1 mukaisesti.
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Huomautus: Jos kéytossd on alle 5 sinetdintid, EquipmentType-arvo kaikissa kadyttimittomissd sealRecords-
tietusarjoissa asetetaan arvoon 15 eli kdyttimaton.

CPR_091 Taulukossa 44 kuvataan ByDefaultLoadType-parametrin tavujen muoto:
Taulukko 44

ByDefaultLoadType-parametrin muoto (recordDataldentifier-parametrin arvo # F9D5)

Tavu Parametrien madrittely Tarkkuus Kayttoalue
1 loadType Ei sovelleta '00H ... ’02’H
"00’H: Médrittelematon kuorman
tyyppi
"01’H: Tavaroita
'02’H: Matkustajia

CPR_092 Taulukossa 45 kuvataan VuSerialNumber-, SensorSerialNumber-, SensorGNSSSe-
rialNumber- ja RemoteCommunicationModuleSerialNumber-parametrien tavujen muoto:

Taulukko 45

VuSerialNumber-, SensorSerialNumber-, SensorGNSSSerialNumber- ja RemoteCommu-
nicationModuleSerialNumber-parametrien muoto (recordDataldentifier-parametrin arvot
# F9D4, F9DO, F9D2, F9D1)

Tavu Parametrien mddrittely Tarkkuus Kayttoalue

1 VuSerialNumber, SensorSerialNumber, Ei sovelleta ExtendedSerialNumber
SensorGNSSSerialNumber and
RemoteCommunicationModuleSerialNumber:

muoto ExtendedSerialNumber lisdyksen 1 mukaisesti.
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CPR_093 Taulukossa 46 kuvataan TachographCardsGen1Suppression-parametrin tavujen muoto:
Taulukko 46
TachographCardsGen1Suppression-parametrin muoto (recordDataldentifier-parametrin
arvo # FID6)
Tavu Parametrien mddrittely Tarkkuus Kayttoalue
1-2 TachographCardsGen1Suppression. Muoto Ei sovelleta "0000°'H, 'A5E3'H
TachographCardsGen1Suppression lisiyksen 1 mukaisesti.
CPR_094 Taulukossa 47 kuvataan VehiclePosition-parametrin tavujen muoto.
Taulukko 47
VehiclePosition-parametrin muoto (recordDataldentifier-parametrin arvo # FID7)
Tavu Parametrien mddrittely Tarkkuus Kayttoalue
1-4 Ajoneuvon sijainnin aikaleima méaritettiin. Ei sovelleta TimeReal
5 GNSS-laitteiston tarkkuus Ei sovelleta GNSSAccuracy
6-11 Ajoneuvon sijainti Ei sovelleta GeoCoordinates
12 Todentamisen tila Ei sovelleta PositionAuthenticationStatus
13 Nykyinen maa Ei sovelleta NationNumeric
14 Nykyinen alue Ei sovelleta RegionNumeric

Huomautus: ajoneuvon sijainnin péivityksen jalkeen nykyisen maan ja alueen péivitys saattaa viivéstyd.”

36) Muutetaan lisdys 9 seuraavasti:

a) lisdtddn sisillysluetteloon 9 kohta seuraavasti:

”9. OSNMA-TESTIT”

b) muutetaan 1 kohta seuraavasti:

lisitddn 1.1 kohtaan alakohta seuraavasti:

”

‘Ajoneuvoyksikon tai ulkoisen GNSS-laitteiston toiminnallisista testeistd vastaavan jdsenvaltioiden

viranomaisen on varmistettava, ettd sulautettu GNSS-vastaanotin on lapdissyt hyviksytysti tdssd lisdyksessd
maédritetyt OSNMA-testit. Ndiden testien katsotaan olevan osa ajoneuvoyksikon tai ulkoisen GNSS-laitteiston

toiminnallisia testejd.”

i) lisdtddn 1.2 kohtaan viitetieto seuraavasti:

"RGODP Yhteisen tutkimuskeskuksen tekninen raportti — Receiver guidelines for OSNMA data
processing (Vastaanotinta koskevat ohjeet OSNMA-tietojenkisittelyd varten)”
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¢) korvataan 2 kohdassa rivit 3.1-3.41 seuraavasti:

”3.1 Laitteessa mukana olevat toiminnot 02,03,04, 05,07, 382

3.2 Kayttotavat 09-11* 134,135

3.3 Toiminnot ja tietojen kdyttooikeudet 12*,13* 382, 383, 386-389

3.4 Korttien paikoilleen asettamisen ja poistamisen seuranta 15,16,17,18, 19% 20% 134

3.5 Nopeuden, sijainnin ja matkan mittaus 21-37

3.6 Ajan mittaus (20 celsiusasteessa tehtidva testi) 38-43

3.7 Kuljettajan toiminnan seuranta 44-53,134

3.8 Ajoneuvon miehityksen seuranta 54,55ja 134

3.9 Kuljettajan syottamit tiedot 56—62 ¢

3.10 | Yritysten tekemien lukitusten hallinta 63-68

3.11 | Tarkastustoimien seuranta 69,70

3.12 | Tapahtumien ja/tai vikojen havaitseminen 71-88 a, 134

3.13 Laitteen tunnistetiedot 93* 94* 97,100

3.14 | Kuljettaja- tai korjaamokortin paikoilleen asettamiseen ja 102*-104*
poistamiseen liittyvit tiedot

3.15 | Kuljettajan toimintaan liittyvit tiedot 105*-107*

3.16 | Paikkoihin ja sijainteihin liittyvat tiedot 108*-112*

3.17 | Matkamittarin tiedot 113*-115*

3.18 | Nopeuteen liittyvit yksityiskohtaiset tiedot 116*

3.19 | Tapahtumiin liittyvit tiedot 117*

3.20 | Vikoihin liittyvit tiedot 118*

3.21 | Kalibrointiin liittyvit tiedot 119*-121*

3.22 | Ajan asetukseen liittyvit tiedot 124*, 125*

3.23 | Tarkastustoimiin liittyvat tiedot 126%,127*

3.24 | Yritysten tekemiin lukituksiin liittyvat tiedot 128*

3.25 | Tietojen kopiointitapahtumiin liittyvit tiedot 129*

3.26 | Erityisolosuhteisiin liittyvit tiedot 130% 131*

3.27 | Ajopiirturikorttien tiedot 132% 133*

3.28 | Rajanylitykset 133 a*-133 d*

3.29 | Kuormaus- tai purkamistoimi 133 e*-133 i*

3.30 | Digitaalinen kartta 133j*-133 t*

3.31 | Tietojen tallennus ja sdilytys ajopiirturikorteilla 136, 137, 138% 139*% 141% 142,

143
144,145, 146*, 147*, 147 a*,
147 b*, 148*,149, 150,150 a
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3.32 Tietojen naytto 90, 134,
151-168,
PIC_001, DIS_001
3.33 | Tulostus 90, 134,
169-181, PIC_001,
PRT_001-PRT_014
3.34 Varoitus 134,182-191,
PIC_001
3.35 Tietojen kopioiminen ulkoisille tietovilineille 90, 134,192-196
3.36 | Kohdistettuihin tienvarsitarkastuksiin liittyva etdviestintd 197-199
3.37 | Tiedonvaihto ulkoisten lisilaitteiden kanssa 200, 201
3.38 Kalibrointi 202-206% 383, 384, 386-391
3.39 | Kalibroinnin tarkastus tien varrella 207-209
3.40 | Ajan asetus 210-212*
3.41 | Rajanylitysten seuranta 226 a-226 ¢
3.42 | Ohjelmiston pdivitys 226 d-226 f
3.43 Lisatoimintojen aiheuttamat hdiriot 06, 425
3.44 | Liiketunnistimen rajapinta 02,122
3.45 Ulkoinen GNSS-laitteisto 03,123
3.46 | Todennetaan, ettd ajoneuvoyksikko havaitsee, tallentaa ja sdilyttdada | 217
ajoneuvoyksikon valmistajan méarittelemén tapahtuman
(tapahtumat) ja/tai vian (viat), kun siihen liitetty liiketunnistin reagoi
ajoneuvon liikkeen havaitsemista hdiritseviin magneettikenttiin.
3.47 | Salaussarja ja vakiomuotoiset domain-parametrit CSM_48,
CSM_50"

d) lisitddn 9 kohta seuraavasti:

”9. OSNMA-TESTIT
9.1 Johdanto

Tassd luvussa kuvaillaan testejd, joilla osoitetaan OSNMA:n asianmukainen tdytintoonpano GNSS-
vastaanottimessa. Koska satelliittisignaalin todentamisen suorittaa yksinomaan GNSS-vastaanotin
kaikista muista ajopiirturin osista riippumattomasti, tdssd luvussa médritetyt testit voidaan suorittaa
GNSS-vastaanottimelle erillisend elementtini. Siind tapauksessa ajopiirturin valmistajan on esitettdva
tyyppihyviksyntiviranomaisille raportti, joka sisdltdd yksityiskohtaisia tietoja GNSS-vastaanottimen
valmistajan vastuulla suoritettujen testien kehityksestd ja tuloksista.

9.2 Sovellettavat edellytykset

— OSNMA-testeille madriteltyja hyvaksymis- ja hylkddmisperusteita pidetddn pitevind vain
médritetyissa testausolosuhteissa.

— Perusteita saatetaan tarkistaa Galileon OSNMA:n palveluilmoituksen (service declaration) antamisen
aikana ja siihen liittyvien palvelun toimintaa koskevien sitoumusten perusteella.
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9.3 Madiritelmit ja lyhenteet

9.3.1 Méiritelmait

GNSS:n kylma/lammin/ viittaa GNSS-vastaanottimen kdynnistysolosuhteisiin ajan (T), nykyisen
kuuma kéynnistys: almanakan (A) ja efemeridin (E) sekd sijainnin (P) saatavuuden
perusteella:

— GNSS:n kylma kdynnistys: ei mitddn
— GNSS:n ldimmin kdynnistys: T, A, P
— GNSS:n kuuma kéynnistys: T, A, E, P

OSNMA:n kylmid/lammin/  viittaa OSNMA-toiminnon kédynnistysolosuhteisiin julkisen avaimen (P)

kuuma kaynnistys: ja DSM-KROOT (K) -tietojen saatavuuden perusteella (siten kuin ne on
mddritelty lisdyksessdé 12 viitatuissa vastaanottimia koskevissa
OSNMA:n ohjeissa):

— OSNMA:n kylmd kéynnistys: ei mitdan
— OSNMA:n lammin kéynnistys: P
— OSNMA:n kuuma kdynnistys: P, K

9.3.2 Lyhenteet

ADKD Authentication Data & Key Delay (todentamistiedot ja avaimen viive)
DSM-KROOT Digital Signature Message KROOT (digitaalisen allekirjoituksen viestin KROOT)

GNSS Global Navigation Satellite System (maailmanlaajuinen satelliittinavigointijér-
jestelma)

KROOT Root Key of the TESLA key chain (TESLA-avainketjun pddavain)

MAC Message Authentication Code (sanoman autentikointikoodi)

NMACK Number of MAC & key blocks (per 30 seconds) (MAC- ja avainlohkojen lukumaard
(30:td sekuntia kohden))

OSNMA Galileo Open Service Navigation Messages Authentication (Galileon avoimeen
palveluun sisiltyvd navigointiviestien todentaminen)

SLMAC Slow MAC (hidas MAC)

TESLA Timed Efficient Stream Loss-tolerant Authentication (ajoitettu tehokas siirron

hdviosietoinen todentaminen) (OSNMA:ssa kaytettdva protokolla)

9.4 GNSS-signaalien generointiin tarkoitetut laitteet
GNSS-signaalit voidaan generoida kdyttdmilld usean konstellaation GNSS-simulaattoria, joka tukee
OSNMA-viestien vilittimistd. Vaihtoehtoisesti voidaan kéyttdd radiotaajuussignaalin toistolaitetta, joka
kykenee toistamaan GNSS-signaalindytteitd tiedostoista. Tavallinen virisyvyys on 4 bittid 1/Q ja
nidytetiheys 10 MHz.
Oletuksena on, ettd GNSS-vastaanottimella on rajapintoja, joilla voidaan pyytdd vastaanottimen muistin
tyhjentdmistd (jotta voidaan poistaa riippumattomasti julkinen avain, KROOT, kellon tiedot,
sijaintitiedot, efemeridi ja almanakka), asettaa vastaanotin paikalliseen aikaan OSNMA:n ajoitusveri-
fiointia koskevaa vaatimusta varten ja ladata salaustiedot. Ndiden komentojen kaytto saattaa olla rajattu
testitarkoituksiin, eivitki ne siksi ole vilttimatti saatavilla vastaanottimen nimellistason toiminnassa.

9.5 Testausolosuhteet

9.5.1 GNSS:44 koskevat olosuhteet

Simuloiduilla tai toistetuilla GNSS-signaaleilla on oltava seuraavat ominaisuudet:

— staattinen kéyttdja-vastaanottaja-skenaario;

— vihintddn GPS- ja Galileo-konstellaatiot;
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— E1-/L1-taajuus;

— vihintddn neljd Galileo-satelliittia, joiden korkeuskulma on suurempi kuin 5°;

— vaadittu kesto kutakin testid varten;

— jatkuvat navigointiefemeridit satelliiteista testin aikana.

9.5.2 OSNMA:a koskevat olosuhteet

RF-signaalissa vilitetylli OSNMA-viestilld on oltava seuraavat ominaisuudet:

— HKROOT-viesti, jonka OSNMA-tilaksi on asetettu Operational (kdytt6) tai Test (testi) ja kiinted

DSM-KROOT, joka koostuu

8 lohkosta voimassa olevalle ketjulle;

— vihintddn 4 Galileo-satelliittia, jotka ldhettdvit OSNMA-viestin;

— MACK-viesti, jossa on yksi MACK-lohko (eli NMACK=1), ja vihintddn yksi ADKD=0 ja yksi
ADKD=12 satelliittia ja MACK-lohkoa kohden;

— tunnisteen koko 40 tavua;

— vihintddn vastaava tunnisteen pituus kuin mitd vastaanottimia koskevissa OSNMA:n ohjeissa
edellytetdan (talld hetkelld 80 tavua).

Jollei muutoin ilmoiteta, sisdisen vastaanottimen ajan realisaatio tiedetddn riittavélld tarkkuudella, ja se
on asianmukaisesti yhdenmukainen simuloidun ajan kanssa. Tdmid takaa, etti OSNMA:m ajan
alkusynkronointia koskeva vaatimus tdyttyy kunkin testausolosuhteen osalta eli nimellinen
synkronointi kaikissa muissa kuin SLMAC-testissd. Ks. lisitietoja ajan alustamisesta vastaanottimia

koskevista OSNMA:n ohjeista.

Madritetyt hyvaksymis- ja hylkddmisperusteet ovat konservatiivisia, eivdtkd ne vastaa Galileon
OSNMA:n odotettua suorituskykya.

9.6 Testauseritelmi

Vaatimukset, joihin testi

Nro Testi Kuvaus .
liittyy
1. Hallinnollinen tarkastus
1.1 Asiakirjat Kirjallisen aineiston oikeellisuus
2 Yleiset testit
2.1 OSNMA:n kuuma Tavoite: todentaa, ettd GNSS-vastaanotin Lisdys 12,
kdynnistys laskee sijainnin OSNMA:n avulla kuuman
Kivini GNS_3b
dynnistyksen jilkeen.
Menettely:

GNSS-vastaanotin kdynnistyy GNSS:n ja
OSNMA:n kuumaa kiynnistystd koskevissa
olosuhteissa ja hankkii nikyvissi olevien Ga-
lileo-satelliittien signaalit.

Vastaanotin todentaa Galileon navigointitie-
dot OSNMA:n avulla (ADKD=0) ja antaa si-
jainnin, jonka tiedot on todennettu.

Hyviksymis- ja hylkddmisperusteet: vastaan-
otin laskee todennetun sijainnin méarityksen
160 sekunnin kuluessa.
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2.2

OSNMA:n limmin
kdynnistys

Tavoite: todentaa, ettd GNSS-vastaanotin
laskee sijainnin OSNMA:n avulla limpimin
kdynnistyksen jilkeen.

Menettely:

Ennen testin aloittamista GNSS-vastaanotti-
men muistista poistetaan efemeridi- ja
KROOT-tiedot, jotta pakotetaan GNSS:n ja
OSNMA:n ldimmin kdynnistys.

GNSS-vastaanotin kdynnistyy ja hankkii ni-
kyvissi olevien Galileo-satelliittien signaalit.

DSM-KROOT vastaanotetaan ja varmenne-
taan.

Vastaanotin todentaa Galileon navigointitie-
dot OSNMA:n avulla (ADKD=0) ja antaa si-
jainnin, jonka tiedot on todennettu.

Hyviksymis- ja hylkddmisperusteet: vastaan-
otin laskee todennetun validin sijainnin méa-
rityksen 430 sekunnin kuluessa.

Lisdys 12,
GNS_3b

2.3

OSNMA:n limmin
kdynnistys SLMAC-
tilassa

Tavoite: todentaa, ettd GNSS-vastaanotin
laskee sijainnin OSNMA:n avulla sellaisen
lampiman kdynnistyksen jilkeen, jossa ajan
alustus edellyttdd SLMAC-tilaa, kuten
vastaanottimia koskevissa OSNMA:n
ohjeissa médritellddn.

Menettely:

Sisdisen vastaanottimen ajan realisaatio kon-
figuroidaan siten, ettd alkuajan epavarmuu-
den arvo on 2-2,5 minuuttia, jotta Slow
MAC -tila aktivoidaan vastaanottimia koske-
vien OSNMA:n ohjeiden mukaisesti.

Ennen testien aloittamista GNSS-vastaanotti-
men muistista poistetaan efemeridi- ja
KROOT-tiedot, jotta pakotetaan GNSS:n ja
OSNMA:n lammin kéynnistys.

GNSS-vastaanotin kdynnistyy ja hankkii na-
kyvissid olevien Galileo-satelliittien signaalit.

DSM-KROOT vastaanotetaan ja varmenne-
taan.

Vastaanotin todentaa Galileon navigointitie-
dot ainoastaan OSNMA:n Slow MAC -tilan
avulla (ADKD=12) ja antaa sijainnin, jonka
tiedot on todennettu.

Hyviksymis- ja hylkddmisperusteet: vastaan-
otin laskee todennetun validin sijainnin méa-
rityksen 730 sekunnin kuluessa.

Lisdys 12,
GNS_3b
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2.4

OSNMA:n kuuma
kdynnistys ja toistettu
signaali

Tavoite: todentaa, ettd GNSS-vastaanotin
havaitsee toistetun signaalin.
Menettely:

GNSS-vastaanotin  kdynnistyy GNSS:n ja
OSNMA:n kuumaa kédynnistystd koskevissa
olosuhteissa ja hankkii nikyvissi olevien Ga-
lileo-satelliittien signaalit.

Vastaanotin todentaa Galileon navigointitie-
dot OSNMA:n avulla (ADKD=0) ja antaa si-
jainnin, jonka tiedot on todennettu.

Kun vastaanotin tarjoaa PVT-tuloksen, jonka
tiedot on todennettu, se sammutetaan.

Toistettu signaali, jonka viive on 40 sekuntia
edelliseen verrattuna, simuloidaan, ja vas-
taanotin kdynnistetdan.

Vastaanotin havaitsee, ettd avaruussignaalin
ajasta perdisin olevan Galileon jirjestelma-
aika (GST) ja paikallisen ajan realisaatio eivit
tdytd synkronointia koskevaa vaatimusta, ja
lopettaa OSNMA:n tietojen kisittelyn, kuten
vastaanottimia koskevissa OSNMA:n oh-
jeissa madritellddn.

Hyviksymis- ja hylkddmisperusteet: vastaan-
otin havaitsee signaalin toistamisen, eiki las-
ke todennettua validia sijaintia toistamisen
alusta testin paittymiseen saakka.

Lisdys 12,
GNS_3b

2.5

OSNMA:n kuuma
kédynnistysja virheelliset
tiedot

Tavoite: todentaa, etti OSNMA havaitsee
virheelliset tiedot.
Menettely:

GNSS-vastaanotin kdynnistyy GNSS:n ja
OSNMA:n kuumaa kiynnistystd koskevissa
olosuhteissa.

GNSS-vastaanottimen on kyettiva hakemaan
kaikkien ndkyvissi olevien Galileo-satelliit-
tien signaali ja varmentamaan niiden navi-
gointiviestien autenttisuus OSNMA:n vili-
tykselld.

Viahintddn yksi osa kunkin Galileo-satelliitin
tarjoamista efemeriditiedoista ei vastaa alku-
perdistd ja todennettua tietoa, mutta Galileon
I/NAV-viestin on oltava johdonmukainen,
CRC-varmistus mukaan luettuna.

Hyviksymis- ja hylkddmisperusteet: vastaan-
otin havaitsee virheelliset tiedot 160 sekunnin
kuluessa, eikd laske todennettua validia sijain-
tia testin pdattymiseen mennessa.

Lisdys 12,
GNS_3b
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37) Muutetaan lisdys 12 seuraavasti:
a) muutetaan sisallysluettelo seuraavasti:
i)  lisdtadn 1.1 kohdan jilkeen 1.1.1 kohta seuraavasti:
”1.1.1 Viitetiedot”
i)  korvataan 2 kohta seuraavasti:
”2. GNSS-VASTAANOTTIMEN PERUSOMINAISUUDET”
iti) korvataan 3 kohta seuraavasti:
”3. GNSS-VASTAANOTTIMEN TARJOAMAT LAUSEKKEET”
iv) lisdtddn 4.2.4 ja 4.2.5 kohta seuraavasti:
”4.2.4 WriteRecord-komennon rakenne
4.2.5 Muut komennot”
v)  korvataan 5.2 kohta seuraavasti:
”5.2. Tiedonsiirto GNSS-vastaanottimesta ajoneuvoyksikkdon”
vi) poistetaan 5.2.1 kohta;
vii) lisdtddn 5.3, 5.4 ja 5.4.1 kohta seuraavasti:
”5.3. Tiedonsiirto ajoneuvoyksikostd GNSS-vastaanottimeen
5.4 Virheenkasittely
5.4.1 Sijaintitietojen puuttuminen GNSS-vastaanottimesta”
viii) korvataan 6 ja 7 kohta seuraavasti:
”6. SIJAINTITIETOJEN KASITTELY JA TALLENTAMINEN AJONEUVOYKSIKOSSA
7. GNSS-LAITTEISTON AIKOJEN PAALLEKKAISYYS”
ix) lisitddn 8 kohta seuraavasti:
”8. AJONEUVON LIIKERISTIRIITA”
b) muutetaan 1 kohta seuraavasti:

i) korvataan ennen kuvaa 1 oleva teksti seuraavasti:

"1.  JOHDANTO

Tassd lisdyksessd annetaan teknisid vaatimuksia ajoneuvoyksikoiden kiyttdmille GNSS-
vastaanottimille ja GNSS-tiedoille, mukaan lukien menettelyt, joita on sovellettava
paikannustietoja koskevan turvallisen ja virheettoman tiedonsiirron varmistamiseksi.

1.1 Soveltamisala

GNS_1  Ajoneuvoyksikon on kerittdva paikkatietoja ainakin yhdestd GNSS-satelliittiverkosta.

Ajoneuvoyksikossid voi olla tai siitd voi puuttua ulkoinen GNSS-laitteisto, kuten
kuvataan kuvassa 1:”

i) lisdtddn 1.1 kohdan jdlkeen 1.1.1 kohta seuraavasti:
"1.1.1 Viitetiedot

Lisdyksen tdssd osassa kdytetddn seuraavia viitetietoja:

NMEA NMEA (National Marine Electronics Association (Kansallinen merielektroniikan
yhdistys)) 0183 Interface Standard, V4.11”
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iii)

lisitddn 1.2 kohtaan seuraavat lyhenteet:

"OSNMA Galileo Open Service Navigation Messages Authentication (Galileon avoimeen palveluun
sisdltyvi navigointiviestien todentaminen)
RTC Real Time Clock (tosiaikainen kello)

¢) muutetaan 2 kohta seuraavasti:

ii)

iii)

korvataan otsikko seuraavasti:

2. GNSS-VASTAANOTTIMEN PERUSOMINAISUUDET”

korvataan kohta GNS_3 seuraavasti:

"GNS_3 GNSS-vastaanottimella on oltava valmius tukea navigointiviestien todentamista Galileon
avoimessa palvelussa (OSNMA).”

lisdtaan kohdat GNS_3a—GNS_3g seuraavasti:

"GNS_3a GNSS-vastaanotin suorittaa joitakin eheysvarmistuksia todentaakseen, ettd GNSS-
vastaanottimen OSNMA-tietojen perusteella laskemat mittaukset ovat johtaneet oikeisiin
tietoihin ajoneuvon sijainnista, nopeudesta ja tiedoista ja ettd niihin ei ole niin ollen
vaikuttanut mikddn ulkoinen hyokkdys, kuten suunnistusharhautus. Naihin
eheysvarmistuksiin sisdltyy muun muassa:

— epdnormaalien tehopidstojen havaitseminen kdyttimalld automaattisen vahvistuksen
sdddon (AVS) ja kantoaalto-kohinasuhteen (C/NO) yhdistettyd seurantaa,

— ndenndisetdisyyden  mittausten  johdonmukaisuus  ja  Doppler-mittausten
johdonmukaisuus ajan mittaan, mukaan lukien &killisten mittauksiin liittyvien
hyppdysten havaitseminen,

— vastaanottimen itsendistd luotettavuuden valvontaa (RAIM) koskevat tekniikat,
mukaan lukien arvioidun sijainnin kanssa ristiriitaisten mittausten havaitseminen,

— sijainti- ja nopeustarkastukset, mukaan lukien epanormaalit sijainti- ja nopeustulokset,
yhtakkiset hyppaykset ja ajoneuvon dynamiikan vastainen kéytos,

— ajan ja tiheyden johdonmukaisuus, mukaan lukien kellonajan hyppaykset ja kellon
ryomintd, jotka ovat ristiriidassa vastaanottimen kellon ominaisuuksien kanssa.

GNS_3b Euroopan komissio laatii ja hyvaksyy seuraavat asiakirjat:

— avaruussignaalia koskevan rajapinnan valvonta-asiakirja (Signal in Space Interface
Control Document, SIS ICD), jossa médritetddn yksityiskohtaisesti Galileo-signaalissa
vilitettivait OSNMA-tiedot;

— vastaanottimia koskevat OSNMA:n ohjeet, joissa esitetddn vastaanottimia koskevat
vaatimukset ja prosessit OSNMA:n suojatun tdytintoonpanon takaamiseksi sekd
suosituksia OSNMA:n toiminnan parantamiseksi.

Sekd sisdiset ettd ulkoiset ajopiirtureihin asennettavat GNSS-vastaanottimet on
rakennettava SIS ICD -asiakirjan ja vastaanottimia koskevien OSNMA:n ohjeiden
mukaisesti.
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GNS_3c GNSS-vastaanotin toimittaa sijaintiviestejd, joita kutsutaan tissd liitteessd ja sen lisdyksissd
todennetuiksi sijaintiviesteiksi, jotka laaditaan kayttdmalld ainoastaan satelliitteja, joista
navigointiviestien autenttisuus on kyetty varmentamaan.

GNS_3d GNSS-vastaanotin toimittaa my0s vakiosijaintiviestejd, jotka on laadittu kayttimalld
nakyvissd olevia satelliitteja rijppumatta siitd, ovatko ne todennettuja.

GNS_3e GNSS-vastaanotin  kdyttdd ajoneuvoyksikon tosiaikaista kelloa (RTC) viiteaikana
OSNMA:ta varten tarvittavassa ajan synkronoinnissa.

GNS_3f Ajoneuvoyksikko toimittaa ajoneuvoyksikon RTC-ajan GNSS-vastaanottimelle.

GNS_3g Ajoneuvoyksikko toimittaa liitteessd I C olevassa vaatimuksessa 41 maédritetyn kellon

kadyntitarkkuuden enimméismairdn GNSS-vastaanottimelle yhdessd ajoneuvoyksikon
RTC-ajan kanssa.”

d) korvataan 3 kohta seuraavasti:
”3. GNSS-VASTAANOTTIMEN TARJOAMAT LAUSEKKEET

Téssd osassa kuvaillaan dlykkddn ajopiirturin toiminnassa kaytettavid lausekkeita, joita kdytetdan vakiosijaintia
ja todennettua sijaintia koskevien viestien vilityksessd. Tama kohta koskee alykkain ajopiirturin kokoonpanoa
joko ulkoisen GNSS-laitteiston kanssa tai ilman sita.

GNS_4 Vakiosijaintia koskevat tiedot perustuvat NMEA-lausekkeeseen GNSS-tietojen suositellusta
erityisestd vihimmaisméaristd (Recommended Minimum Specific GNSS Data), johon
sisdltyvit sijaintitiedot (leveys- ja pituusaste), aika UTC-muodossa (hhmmss.ss) ja nopeus
maan péilld solmuissa sekd tdydentivit arvot.

RMC-lausekkeen muoto on seuraava (kuten NMEA V4.11 -standardi):
Kuva 2

RMC-lausekkeen rakenne

6 7 8 9 1011121314

2 3 4 5
111 1 11y 1 runl

-

$-RMC hhmmss.ss,A lllL1La,yyyyy.yy,a,x.x,x.x,xxxx,x.X,a,a,a*hh
1) Kellonaika (UTC)

2) Tila, A = validi sijainti, V = varoitus
3) Leveysaste

4) NtaiS

5) Pituusaste

6) EtaiW

7) Nopeus maan piilld solmuissa

8) Track made good, asteet tosia

9) Pdivimadrd, ddmmyy

10) Eranto, asteina

11) Etai W

12) FAA-tilan ilmaisin
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13) Navigointitila

14) Tarkistussumma
Navigointitila on valinnainen eikd valttimattd ole mukana RMC-lausekkeessa.

Tila ilmoittaa, jos GNSS-signaali on saatavilla. Sithen saakka kun tilan arvoksi ei ole
asetettu "A”, vastaanotettuja tietoja (esim. ajasta tai pituus-/leveysasteesta) ei voida kiyttad
ajoneuvon sijainnin kirjaamiseksi ajoneuvoyksikossa.

Sijainnin tarkkuus perustuu edelld mainittuun RMC-lausekkeen muotoon. Kenttien 3 ja 5
ensimmdistd osaa kdytetddn asteiden osoittamiseen. Muita kéytetddn osoittamaan
minuutteja kolmen desimaalin tarkkuudella. Tarkkuus on siis 1/1 000 minuuttia tai
1/60 000 astetta (koska minuutti on 1/60 asteesta).

GNS_4a Todennettua sijaintia koskevat tiedot perustuvat NMEA-lausekkeen kaltaiseen
lausekkeeseen tietojen todennetuista erityisestd vahimmdaismaardstd (Authenticated
Minimum Specific, AMC), johon sisiltyvit sijaintitiedot (leveys- ja pituusaste), aika UTC-
muodossa (hhmmss.ss) ja nopeus maan pailld solmuissa seké tdydentavit arvot.

AMC-lausekkeen muoto on seuraava (kuten NMEA V4.11 -standardissa, paitsi arvo
numero 2):

Kuva 3

AMC-lausekkeen rakenne

_

6 7 8 9 1011121314

2 3 4 5
! 111 11 rull

$-AMC hhmmss.ss, A lllL1La,yyyyy.yy,a,x.x,x.X,xxxx,X.X,a,8,a¥hh

1) Kellonaika (UTC)

2) Tila, A = todennettu sijainti (médritetty kayttamalld vdhintddn neljad satelliittia, joista navigointiviestin autenttisuus on
varmennettu), ] = héirintd tai O = muu GNSS-hyokkdys, johon ei liity navigointiviestien todentamisen epdonnistuminen
(toteuttamalla kohdan GNS_3a mukaisia yhteentoimivuustarkastuksia), F = navigointiviestien todentaminen epdonnistui
(kuten havaittiin kohdassa GNS_3b tarkoitetuissa asiakirjoissa maéaritetyissi OSNMA-varmennuksissa), V = tyhji
(todennettu sijainti ei ole saatavilla mistd tahansa muusta syysta)

3) Leveysaste

4) Ntai$

5) Pituusaste

6) Etai W

7) Nopeus maan pailld solmuissa

8) Track made good, asteet tosia

9) Piivimaird, ddmmyy

10) Eranto, asteina

11) Etai W

12) FAA-tilan ilmaisin
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13) Navigointitila

14) Tarkistussumma
Navigointitila on valinnainen eikd valttimattd ole mukana AMC-lausekkeessa.

Tila ilmaisee, onko todennettu GNSS-sijainti saatavilla, onko GNSS-sijaintiin kohdistuva
hyokkiys havaittu, onko navigointiviestien todentaminen epdonnistunut tai onko GNSS-
sijainti tyhjd. Kun tilan arvoksi ei ole asetettu "A”, vastaanotettuja tietoja (esim. ajasta tai
pituus-/leveysasteesta) ei pidetd kelvollisina eikd niitd voida kdyttdd ajoneuvon sijainnin
kirjaamiseksi ajoneuvoyksikossd. Kun tilan arvoksi on asetettu “J” (hdirintd), "O” (muu
GNSS-hyokkdys)  tai  "F  (navigointiviestien  todentaminen  epdonnistui),
ajoneuvoyksikkoon kirjataan "GNSS-poikkeama’-tapahtuma, kuten liitteessdi I C ja
lisdyksessd 1 (EventFaultCode) madritelldan.

GNS_5 Ajoneuvoyksikon on siilytettivd ajoneuvoyksikon tietokannassa sijaintitiedot pituus- ja
leveysasteista tarkkuudella 1/10 minuuttia tai 1/600 astetta, kuten kuvataan lisdyksessd 1
tyypin GeoCoordinates-paikkatiedoista.

Ajoneuvoyksikko voi kiyttdd GPS DOP ja aktiiviset satelliitit (GSA) -komentoa
médrittiméddn ja kirjaamaan signaalin saatavuus ja vakiosijaintien tarkkuus. Erityisesti
HDOP-lukua kéytetddn osoittamaan kirjatun sijaintitiedon tarkkuuden taso (ks.
4.2.2 kohta). Ajoneuvoyksikko tallentaa vaakasuuntaisen paikannuksen hyvyysluvun
(HDOP-luku), joka lasketaan kdytossd olevilla GNSS-jarjestelmilld kerittyjen HDOP-
lukujen minimista.

GNSS Id osoittaa vastaavan NMEA Id:n jokaiselle GNSS:n konstellaatiolle ja satelliitteihin
perustuvalle lisdjarjestelmalle (SBAS).

Kuva 4

GSA-lausekkeen rakenne (vakiosijainnit)

1234 1415 16 1718 19

i it

$-GSA,a2,3,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X.X,X.X,X.X,a¥hh

1) Valintatila
2) Tila
3) Sijainnin loytdmiseen kiytetyn ensimmadisen satelliitin ID

4) Sijainnin loytdmiseen kdytetyn toisen satelliitin ID

14) Sijainnin 16ytdmiseen kaytetyn 12. satelliitin ID
15) PDOP
16) HDOP

17) VDOP
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18) Jarjestelman ID

19) Tarkistussumma
Jrjestelmin ID on valinnainen eikd valttimattd ole mukana GSA-lausekkeessa.

Ajoneuvoyksikkd voi vastaavasti kidyttdd NMEA-lausekkeen kaltaisen lausekkeen
todennetut aktiiviset satelliitit (ASA) -komentoa mdirittimdin ja kirjaamaan
todennettujen sijaintien signaalin saatavuus ja tarkkuus. Arvot 1-18 mddritellidn NMEA
V4.11 -standardissa.

Kuva 5

ASA-lausekkeen rakenne (todennetut sijainnit)

1234 14 15 16 17 18 19

il 111l

$-ASA 2,a,%,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X.X,X.X,X.X,a*hh

1) Valintatila

2) Tila

3) Sijainnin loytdmiseen kdytetyn ensimmaisen satelliitin ID

4) Sijainnin l6ytdmiseen kdytetyn toisen satelliitin ID

14) Sijainnin 16ytdmiseen kéytetyn 12. satelliitin ID
15) PDOP

16) HDOP

17) VDOP

18) Jarjestelman ID

19) Tarkistussumma

Jarjestelmin ID on valinnainen eikd valttdmattd ole mukana ASA-lausekkeessa.

GNS_6 Kun kiytetddn ulkoista GNSS-laitteistoa, GSA-lauseke on tallennettava suojattuun GNSS-
lahettimeen/vastaanottimeen tietuenumerolla '02'—'06" ja ASA-lauseke tietuenumerolla
'12-'16'.

GNS_7 Lausekkeiden (esim. RMC-, AMC-, GSA-, ASA- tai muut lausekkeet) maksimikoko, jota

voidaan kdyttdd lukukomennon mitoitukseen, on 85 tavua (ks. taulukko 1).”
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e) muutetaan 4 kohta seuraavasti:
i) 4.1.1 kohdassa, kohta GNS_9 muutetaan seuraavasti:

1) korvataan ennen b alakohtaa oleva teksti seuraavasti:

"GNS_9 Ulkoisen GNSS-laitteiston on muodostuttava seuraavista osista (ks. kuva 6):

a) Kaupallisesta GNSS-vastaanottimesta, jolla tarjotaan sijaintitietoja GNSS-dataliitinnin
kautta. Esimerkiksi GNSS-dataliitintd voi olla NMEA-standardi V4.11, jossa GNSS-
vastaanotin toimii talker-laitteena ja se vilittdid NMEA-lausekkeet suojattuun GNSS-
lahettimeen/vastaanottimeen, joka toimii 1 Hz taajuudella ennalta médritellylle
NMEA-lausekkeiden ja NMEA-lausekkeiden kaltaisten lausekkeiden sarjalle, johon on
sisdllyttdvd ainakin RMC-, AMC-, GSA- ja ASA-lausekkeet. GNSS-dataliitinnin
soveltaminen on ulkoisen GNSS-laitteiston valmistajien valittavissa.”

2) (ei koske suomenkielistd toisintoa)
i) muutetaan 4.2.1 kohta seuraavasti:

1) korvataan kohta GNS_14 seuraavasti:

"GNS_14 Ulkoisen GNSS-laitteiston ja ajoneuvoyksikon vilisen viestintdprotokollan on tuettava
seuraavia tehtavia:

1. GNSS-tietojen kerddminen ja jakelu (esim. sijainti, ajoitus, nopeus),
2. Ulkoisen GNSS-laitteiston konfiguraatiotietojen kerddminen,

3. Hallintaprotokolla, jolla tuetaan ulkoisen GNSS-laitteiston ja ajoneuvoyksikon vilistd
kytkentdd, molemminpuolista todentamista ja tilapéistd avaimesta sopimista,

4. Ajoneuvoyksikon RTC-ajan sekd oikean ajan ja ajoneuvoyksikon RTC-ajan vilisen
enimmidiseron vilittiminen ulkoiseen GNSS-laitteistoon.”

2) lisdtdan kohdan GNS_18 jilkeen kohta seuraavasti:

"GNS_18a Tehtavin 4 Ajoneuvoyksikon RTC-ajan sekd oikean ajan ja ajoneuvoyksikon RTC-ajan
vilisen enimmdiseron vilittiminen ulkoiseen GNSS-laitteistoon osalta suojatun GNSS-
lahettimen/vastaanottimen on kdytettdvd samassa DF-tiedostossa olevaa EF-tiedostoa (EF
VU), jonka tiedostotunniste on "2F30’, kuten taulukossa 1 kuvataan.”

3) lisdtddn kohdan GNS_19 jilkeen kohta seuraavasti:

"GNS_19%a Suojatun GNSS-ldhettimen/vastaanottimen on tallennettava ajoneuvoyksikostd tulevat
tiedot ja EF-tiedostoon VU. Tdmi on lineaarinen, kiintedmittainen tiedosto, jonka
tunniste vastaa arvoa '2F30’ heksadesimaalimuodossa.”
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4) korvataan kohdan GNS_20 ensimmadinen alakohta seuraavasti:

"GNS_20 Suojatun GNSS-ldhettimen/vastaanottimen on kiytettavd datan tallentamiseen muistia ja
kyettdvd suorittamaan tarvittava tietojen kirjoittamisen ja lukemisen syklien méré vihintdidn
15 vuoden elinkaaren aikana. Tatd nikokohtaa lukuun ottamatta suojatun GNSS-lahettimen/
vastaanottimen sisdisestd suunnittelusta ja toteutuksesta vastaavat valmistajat.”

5) korvataan kohdassa GNS_21 oleva taulukko 1 seuraavasti:

Taulukko 1
Tiedostorakenne
Luoton kdyton edellytykset
Tiedoston
Tiedosto tunniste (File Lue Péivitd Salattu
D)
MF 3F00
EF.ICC 0002 ALW NEV Ei
(by VU)
DF GNSS Facility 0501 ALW NEV Ei
EF EGF_MACertificate C100 ALW NEV Ei
EF CA_Certificate C108 ALW NEV Ei
EF Link_Certificate C109 ALW NEV Ei
EF EGF 2F2F SM-MAC NEV Ei
(by VU)
EF VU 2F30 SM-MAC SM-MAC Ei
Tiedosto/Dataelementti Tiei(l)es;gnu— Koko (tavua) Oletusarvot
Min. Maks.
MF 552 1031
EFICC
sensorGNSSSerialNumber 8 8
DF GNSS Facility 612 1023
EF EGF_MACertificate 204 341
EGFCertificate 204 341 {00..00}
EF CA_Certificate 204 341
MemberStateCertificate 204 341 {00..00}
EF Link_Certificate 204 341
LinkCertificate 204 341 {00..00}
EF EGF
NMEA:n RMC-lauseke "01” 85 85
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NMEA:n GSA-lauseke 1 02" 85 85
NMEA:n GSA-lauseke 2 03" 85 85
NMEA:n GSA-lauseke 3 04" 85 85
NMEA:n GSA-lauseke 4 "05” 85 85
NMEA:n GSA-lauseke 5 06" 85 85

Ulkoisen GNSS-laitteiston 07" 8 8

sarjanumero pitkdssd muodossa,

jonka médritelma lisdyksessd 1 on

SensorGNSSSerialNumber.

Suojatun GNSS-ldhettimen/ 08" 2 2

vastaanottimen kdyttojarjestelman

tunniste, jonka maaritelma

lisiyksessd 1 on SensorOSldentifier.

Ulkoisen GNSS-laitteiston 09" 16 16

tyyppihyviksyntinumero, jonka

médritelma lisdyksessd 1 on

SensorExternal GNSSApprovalNum-

ber.

Ulkoisen GNSS-laitteiston "10” 8 8

turvakomponentin tunniste, jonka

madritelma lisdyksessd 1 on

SensorExternal GNSSSCldentifier.
AMC-lauseke "11” 85 85
ASA-lauseke 1 "12” 85 85
ASA-lauseke 2 ”13” 85 85
ASA-lauseke 3 "14” 85 85
ASA-lauseke 4 ”15” 85 85
ASA-lauseke 5 "16” 85 85
RFU (Reserved for Future Use) Varattu ”17”-"FD”
myohempiin kdyttoon

EF VU

VuRtcTime (ks. lisdys 1) "01” 4 4 {00..00}
VuGnssMaximalTimeDifference (ks. 02" 2 2 {00..00}
liséys 1)

ili) muutetaan 4.2.2 kohta seuraavasti:

1) korvataan kohdan GNS_22 ensimmdinen alakohta seuraavasti:

"GNS_22

GNSS-sijaintitietojen, ajoneuvoyksikon RTC-ajan sekd oikean ajan ja ajoneuvoyksikon
RTC-ajan vilisen enimmdiseron suojattu valittiminen sallitaan ainoastaan seuraavissa
olosuhteissa:”
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iv)

2) korvataan kohta GNS_23 seuraavasti:

"GNS_23

GNS 23a

Jokaisena sekuntina T (jossa T on pienempi tai yhtd suuri arvo kuin 20), ellei suoriteta
kytkentdd tai molemminpuolista todentamista ja tilapdisestd avaimesta sopimista,
ajoneuvoyksikko hakee ulkoisesta GNSS-laitteistosta sijaintitiedot seuraavan datavirran
perusteella:

1. Ajoneuvoyksikko hakee sijaintitiedot ulkoisesta ~GNSS-laitteistoista yhdessi
paikannuksen hyvyyslukujen kanssa (GSA- ja ASA-lausekkeista). Suojattu
ajoneuvoyksikon ldhetin/vastaanotin kayttaa ISO/IEC 7816-4:2013 SELECT (Valitse)-
ja READ RECORD(S) (Lue tietue(et) -komentoja salatun sanomanvilityksen
todentamisen vaativassa kdyttotilassa (authentication-only mode), kuten timi
kuvataan lisdyksessd 11olevassa 11.5 kohdassa, ja tiedoston tunniste on "2F2F” sekd
RECORD-numero (tietuenumero) on  “01” NMEA:n  RMC-lausekkeen,
'02',03’,04’/05’/06° NMEA:n  GSA-lausekkeen, 11" AMC-lausekkeen ja
1277131415716’ ASA-lausekkeen osalta.

2. Viimeisin vastaanotettu sijaintitieto tallennetaan EF-tiedostoon yhdessd tunnisteen
"2F2F ja taulukossa 1 kuvattujen tietueiden kanssa suojattuun GNSS-ldhettimeen/
vastaanottimeen, kun suojattu GNSS-lihetin/vastaanotin ottaa vastaan NMEA-tietoja
vdhintddn 1 Hz taajuudella GNSS-vastaanottimesta GNSS-dataliitdnnan kautta.

3. Suojattu GNSS-lihetin/vastaanotin ldhettdd vastauksen ajoneuvoyksikon suojattuun
lahettimeen/vastaanottimeen  kdyttdmilld tietoyksikon vastausviestid salatulla
sanomanvilitykselld todentamisen vaativassa kayttotilassa, kuten lisayksessd 11
olevassa 11.5 kohdassa kuvataan.

4. Ajoneuvoyksikon suojattu lihetin/vastaanotin tarkistaa saadun vastuksen aitouden ja
eheyden. Jos saadaan positiivinen tulos, sijaintitieto siirretddn ajoneuvoyksikon
prosessoriin GNSS-dataliitinnin kautta.

5. Ajoneuvoyksikon prosessori tarkistaa vastaanotetun datan ja ottaa talteen tiedot (esim.
leveysaste, pituusaste, aika) RMC NMEA -lausekkeesta. RMC NMEA -lauseke sisiltdd
tiedot siitd, onko todentamaton sijainti validi. Jos todentamaton sijainti on validi,
ajoneuvoyksikon prosessori ottaa talteen HDOP-arvot GSA NMEA -lausekkeista ja
laskee vihimmadisarvon kéytettavissid olevista satelliittijarjestelmistd (kun sijainnin
16ytamistoiminto on kaytettavissa).

6. Ajoneuvoyksikon prosessori ottaa myos talteen tiedot (esim. leveysaste, pituusaste,
aika) AMC-lausekkeesta. AMC-lauseke sisiltdd tiedot siitd, onko todennettu sijainti
validi tai onko GNSS-signaaliin on kohdistunut hy6kkiys. Jos sijainti on validi,
ajoneuvoyksikon prosessori ottaa talteen HDOP-arvot ASA-lausekkeista ja laskee
vihimmdisarvon kéytettivissd olevista satelliittijirjestelmistd  (kun  sijainnin
16ytamistoiminto on kaytettavissa).

Ajoneuvoyksikko kirjoittaa my6s tarvittaessa ajoneuvoyksikon RTC-ajan sekd oikean ajan
ja ajoneuvoyksikon RTC-ajan vilisen enimmadisaikaeron kéyttdmailla ISO[IEC
7816-4:2013 ELECT (Valitse)- ja READ RECORD(S) (Lue tietue(et)) -komentoja, salatun
sanomanvilityksen todentamisen vaativassa kiyttotilassa (authentication-only mode),
kuten tdmd kuvataan lisdyksessd 11olevassa 11.5 kohdassa, ja tiedoston tunniste on
"2F30” sekdi RECORD-numero (tietuenumero) on "01” dataelementin VuRtcTime osalta
ja "02” dataelementin MaximalTimeDifference osalta.”

muutetaan 4.2.3 kohta seuraavasti:

1) korvataan kohdassa GNS_26 neljis ja viides luetelmakohta seuraavasti:

"~ Jos tietuetta ei 1oydy, suojattu GNSS-ldhetin/vastaanotin vastaa '6A83'.

- Jos ulkoinen GNSS-laitteisto havainnoi, ettd laitteeseen on kajottu, se vastaa'6690".”

2) poistetaan kohta GNS_27;

lisitddn 4.2.4 ja 4.2.5 kohta seuraavasti:
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”4.2.4 WriteRecord-komennon rakenne
Téssd kohdassa kuvataan yksityiskohtaisesti Write Record (lue tietue) -komennon rakennetta. Salattu
sanomanvilitys (todentamisen vaativassa kayttotilassa) lisitddn, kuten lisdyksessd 11 (Yhteiset
turvamekanismit) kuvataan.
GNS_26a  Komento tukee salattua sanomanvalitystd todentamisen vaativassa kdyttotilassa, ks. lisdys 11.
GNS_26b  Komentoviesti
Tavu Pituus Arvo Kuvaus

CLA 1 '0Ch’ Salattua sanomanvilitystd pyydetdin

(kome-

nnon

luokan

ilmai-

seva

tavu)

INS 1 D2k’ Kirjoita tietue

(kasky-

tavu)

P1 1 XXh' Tietuenumero (00’ viittaa nykyiseen tietueeseen)

P2 1 04Nk’ Kirjoita tietue, kun tietuenumeroksi on ilmoitettu P1

Data X XXh' Tiedot
GNS_26¢  Tietueesta, jonka viittauksena on P1, tulee nykyinen tietue.

Tavu Pituus Arvo Kuvaus
SW 2 XXXXh' Tilaa osoittavat tavut (SW1,SW2)

— Jos komennon suorittaminen onnistui, su

— Jos kiytettava tiedosto ei ole tietuep
vastaa "6981’.

ojattu GNSS-ldhetin/vastaanotin vastaa '9000’.

ohjainen, suojattu GNSS-ldhetin/vastaanotin

— Jos komentoa kiytetddn yhdessi tietuenumero P1 = ’00" kanssa, mutta kiytdssi ei ole
EF-tiedostoa, suojattu GNSS-ldhetin/vastaanotin vastaa 6986’ (komento ei ole sallittu).

— Jos tietuetta ei loydy, suojattu GNSS-ldhetin/vastaanotin vastaa "6A83’.

— Jos ulkoinen GNSS-laitteisto havainnoi,

4.2.5 Muut komennot

GNS_27

Suojattu  GNSS-ldhetin/vastaanotin tukee
komentoja, jotka eritellddn lisayksessd 2:

etti laitteeseen on kajottu, se vastaa "6690’.

seuraavia ajopiirturin toisen sukupolven

Komento

Viite

Select (valitse)

Lisdys 2 kohta 3.5.1

Read Binary (lue binaarinen)

Lisdys 2 kohta 3.5.2

Get Challenge (nouda haaste)

Lisdys 2 kohta 3.5.4

PSO: Verify Certificate (vahvista varmenne)

Lisdys 2 kohta 3.5.7

External Authenticate (ulkoinen todennus)

Lisdys 2 kohta 3.5.9

General Authenticate (yleinen todennus)

Lisdys 2 kohta 3.5.10

MSE:SET

Lisdys 2 kohta 3.5.11
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”

vi) 4.4.1 kohdassa, korvataan kohta GNS_28 seuraavasti:

"GNS_28 "Virhe viestinndssd ulkoisen GNSS-laitteiston kanssa” -tapahtuma on tallennettava
ajoneuvoyksikkoon, kuten liitteen I C vaatimuksessa 82 ja lisdyksessd 1 (EventFaultType)
maédritellddn. Téssd yhteydessd virhe viestinndssd syntyy, kun ajoneuvoyksikon suojattu
lahetin/vastaanottaja ei saa vastausviestid pyynnon sisdltdvin viestin jilkeen, kuten
4.2 kohdassa kuvataan.”

vii) 4.4.2 kohdassa, korvataan kohta GNS_29 seuraavasti:

"GNS_29 Jos ulkoinen GNSS-laitteisto on rikottu, suojatun GNSS-ldhettimen/vastaanottimen on
varmistettava, ettd salattu materiaali ei ole saatavilla. Kuten GNS_25 ja GNS_26 alakohdissa
kuvataan, ajoneuvoyksikkd havaitsee sithen kajoamisen, jos vastauksen tila on 6690
Ajoneuvoyksikko luo ja tallentaa tdlloin "Tietoturvan murtoyritys” -tapahtuman, kuten
liitteen I C vaatimuksessa 85 ja lisdyksessd 1 (EventFaultType, GNSS-laitteiston havainnointiin
kajoaminen) mddritellddn.  Vaihtoehtoisesti ulkoinen ~GNSS-laitteisto  voi  vastata
ajoneuvoyksikon pyyntoihin ilman salattua sanomanvilitystd, jolloin tila on '6A 88"

viii) 4.4.3 kohdassa, korvataan kohta GNS_30 seuraavasti:

"GNS_30 Jos suojattu GNSS-ldhetin/vastaanotin ei saa dataa GNSS-vastaanottimesta, suojattu GNSS-
lahetin/vastaanotin luo vastausviestin READ RECORD (lue tietue) -kiskylle, RECORD-
numero (tietuenumero) on ‘01’ ja 12 tavun tietokenttd asetetaan arvoon OxFF. Saatuaan
tdman vastausviestin, jonka tietokentdlld on timd arvo, ajoneuvoyksikko luo ja tallentaa
"Sijaintitietojen puuttuminen GNSS-vastaanottimesta” -tapahtuman, kuten liitteen I C
vaatimuksessa 81 ja lisiyksessd 1 (EventFaultType) madritelladn.”

ix) muutetaan 4.4.4 kohta seuraavasti:

1) korvataan kohta GNS_31 seuraavasti:

"GNS_31  Jos ajoneuvoyksikko havaitsee, ettd molemminpuolista todentamista varten kéytetty EGF-
varmenne ei ole endd voimassa, ajoneuvoyksikko luo ja tallentaa “Tietoturvan
murtoyritys” -tapahtuman, kuten liitteen I C vaatimuksessa 85 ja lisdyksessd 1
(EventFaultType, ulkoisen GNSS-laitteiston varmenteen voimassaoloajan pdittyminen)
mddritellddn. Ajoneuvoyksikko kayttaa silti edelleen vastaanotettuja GNSS-sijaintitietoja.”

2) korvataan kuvan 4 otsikko seuraavasti:
"Kuva 6
Kaavio ulkoisesta GNSS-laitteistosta”
f) muutetaan 5 kohta seuraavasti:

i) 5.1 kohdassa, korvataan kohta GNS_32 seuraavasti:

"GNS_32 Sijainti-, DOP- ja satelliittitietojen valittimiseksi GNSS-vastaanotin toimii talker-laitteena ja valittad
NMEA-lausekkeet tai NMEA-lausekkeiden kaltaiset lausekkeet ajoneuvoyksikon prosessoriin, joka
toimii listener-laitteena ja jonka taajuus on 1/10 Hz tai nopeampi edeltd madritellylle lausekkeiden
sarjalle, johon on sisillyttivd ainakin RMC-, GSA-, AMC- ja ASA-lausekkeet. Vaihtoehtoisesti
ajoneuvoyksikon prosessori ja sisiinen GNSS-vastaanotin voivat kiyttdd muita dataformaatteja
vaihtaakseen vaatimuksissa GNS_4, GNS_4a ja GNS_5 mddritettyjen NMEA-lausekkeiden tai
NMEA-lausekkeiden kaltaisten lausekkeiden sisaltamia tietoja.”

ii) korvataan 5.2 kohta seuraavasti:

”5.2. Tiedonsiirto GNSS-vastaanottimesta ajoneuvoyksikkoon

GNS_34 Ajoneuvoyksikon prosessori tarkistaa vastaanotetun datan ja ottaa talteen tiedot (esim.
leveysaste, pituusaste, aika) RMC NMEA -lausekkeesta ja AMC-lausekkeesta.



L 273/110 Euroopan unionin virallinen lehti 30.7.2021

GNS_35 RMC NMEA -lauseke sisiltdd tiedot siitd, onko todentamaton sijainti validi. Jos
todentamaton sijainti ei ole validi, sijjaintitietoja ei ole saatavilla eikd niitd voida kdyttad
tallentamaan ajoneuvon sijaintia. Jos todentamaton sijainti on validi, ajoneuvoyksikon
prosessori ottaa talteen myos HDOP-arvot GSA NMEA -lausekkeista.

GNS_36  Ajoneuvoyksikon prosessori ottaa myds talteen tiedot (esim. leveysaste, pituusaste, aika)
AMC-lausekkeesta. AMC -lauseke sisdltdd tiedot siitd, onko todentamaton sijainti validi
vaatimuksen GNS_4a mukaisesti. Jos todentamaton sijainti on validi, ajoneuvoyksikon
prosessori ottaa talteen myos HDOP-arvot ASA-lausekkeista.

5.3 Tiedonsiirto ajoneuvoyksikgsti GNSS-vastaanottimeen

GNS_37 Ajoneuvoyksikon prosessori toimittaa GNSS-vastaanottimelle ajoneuvoyksikon RTC-ajan
sekd oikean ajan ja ajoneuvoyksikon RTC-ajan vilisen enimmadiseron kohtien GNS_3f ja
GNS_3g mukaisesti.

5.4. Virheenkisittely

5.4.1 Sijaintitietojen puuttuminen GNSS-vastaanottimesta

GNS_38  Ajoneuvoyksikko luo ja tallentaa “Sijaintitietojen puuttuminen GNSS-vastaanottimesta”
-tapahtuman, kuten liitteen I C vaatimuksessa 81 ja lisiyksessd 1 (EventFaultType)
médritellddn.”

g) korvataan 6 ja 7 kohta seuraavasti:

”6. SIJAINTITIETOJEN KASITTELY JA TALLENTAMINEN AJONEUVOYKSIKOSSA

Tamad kohta koskee dlykkain ajopiirturin kokoonpanoa joko ulkoisen GNSS-laitteiston kanssa tai ilman sita.

GNS_39 Sijaintitiedot tallennetaan ajoneuvoyksikkoon yhdessd sellaisen tunnuksen kanssa, josta
ilmenee, onko sijainti todennettu. Kun sijaintitiedot on tallennettava ajoneuvoyksikkoon,
on noudatettava seuraavia saantoja:

a) Jos sekd todennetut ettd vakiosijainnit ovat valideja ja yhdenmukaisia, vakiosijainti ja
sen tarkkuus tallennetaan ajoneuvoyksikkoon ja tunnus asetetaan arvoon “todennettu”.

b) Jos sekd todennetut ettd vakiosijainnit ovat valideja mutta eivdt yhdenmukaisia,
ajoneuvoyksikko tallentaa todennetun sijainnin ja sen tarkkuuden ja tunnus asetetaan
arvoon "todennettu”.

¢) Jos todennettu sijainti on validi ja vakiosijainti ei ole validi, ajoneuvoyksikko tallentaa
todennetun sijainnin ja sen tarkkuuden ja tunnus asetetaan arvoon "todennettu”.

d) Jos vakiosijainti on validi ja todennettu sijainti ei ole validi, ajoneuvoyksikko tallentaa
vakiosijainnin ja sen tarkkuuden ja tunnus asetetaan arvoon “ei todennettu”.

Todennettuja ja vakiosijainteja pidetddn yhdenmukaisina, kuten kuvassa 7 esitetddn, kun
vaakasuuntainen todennettu sijainti on ympyrdssd, jonka keskipisteend on
vaakasuuntainen vakiosijainti ja jonka side saadaan pyoristimilld seuraavan kaavan
mukaisesti lasketun R_H:n arvo lahimpdan suurempaan kokonaislukuun:

R_H = 1,74 ® OUERe * HDOP
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jossa

— indikaattori, jota kédytetddn vakiosijaintien ja todennettujen sijaintien vilisen
yhdenmukaisuuden tarkistamiseen.— R_H on arvioidun vaakasuuntaisen sijainnin
ympirilld olevan ympyran suhteellinen side metreini. Se on

— myos kaupunkiymparistoissd. Kdytetddn vakioarvoa o— oyere on paikannusvirheen
standardipoikkeama (User Equivalent Range Error, UERE), joka mallintaa
kohdesovelluksen kaikkia mittausvirheita, ypre = 10 metria.

— HDOP on GNSS-vastaanottimen laskema vaakasuuntainen paikannuksen hyvyysluku.

— oUERE . HDOP on arvio keskineliovirheen neliojuuresta vaakasuuntaisella alueella.
Kuva 7

Yhdenmukainen todennettu sijainti ja (todentamaton) vakiosijainti

Vakiosijainti
X

Todennettu sijainti
(yhdenmukainen)

X
Todennettu sijainti
(ei yndenmukainen)

GNS_40 Kun tilan arvoksi vastaanotetussa AMC-lausekkeessa on asetettu ”J”, "O” tai "F”
vaatimuksen GNS_4a mukaisesti, ajoneuvoyksikko luo ja tallentaa "GNSS-poikkeama”-
tapahtuman, kuten liitteen I C vaatimuksessa 88 a ja lisiyksessd 1 (EventFaultType)
madritellddn. Ajoneuvoyksikko voi suorittaa lisitarkastuksia ennen "GNSS-poikkeama”-
tapahtuman tallentamista asetuksen ”J” tai "O” vastaanottamisen jilkeen.

7. GNSS-LAITTEISTON AIKOJEN PAALLEKKAISYYS

GNS_41 Jos ajoneuvoyksikko havaitsee poikkeaman ajoneuvoyksikon ajanmittaustoiminnon ajan
ja GNSS-signaaleista perdisin olevan ajan vililld, ajoneuvoyksikko luo ja tallentaa
”Aikojen péallekkaisyys” -tapahtuman, kuten liitteen I C vaatimuksessa 86 ja lisdyksessa 1
(EventFaultType) maaritellddn.”

h) lisitddn 8 kohta seuraavasti:

”8. AJONEUVON LIIKERISTIRIITA

GNS_42 Ajoneuvoyksikon on luotava ja kirjattava ”Ajoneuvon liikeristiriita” -tapahtuma liitteen I C
vaatimuksen 84 mukaisesti, jos liiketunnistimesta lasketut liiketiedot ovat ristiriidassa
sisdisestd GNSS-vastaanottimesta, ulkoisesta GNSS-laitteesta tai muista riippumattomista
lahteistd laskettavien liiketietojen kanssa, kuten liitteen I C vaatimuksessa 26 madritellddn.
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"Ajoneuvon liikeristiriita” -tapahtuma syntyy, kun yksi seuraavista syntymisehdoista
toteutuu:

Syntymisehto 1:

On kdytettdvd mainittujen ldhteiden vilisten nopeuserojen leikattua keskiarvoa, kun
sijaintitiedot GNSS-vastaanottimesta ovat saatavilla ja kun ajoneuvon virta on kytketty
palle, siten kuin seuraavassa madritelldan:

— korkeintaan 10 sekunnin vilein lasketaan GNSS-jdrjestelman arvioiman ajoneuvon
nopeuden ja liiketunnistimen arvioiman ajoneuvon nopeuden vilisen eron
absoluuttinen arvo,

— kaikkia laskettuja arvoja aikaikkunassa, johon sisiltyvit ajoneuvon viimeiset
viisi liikkeminuuttia, kdytetddn laskemaan leikattu keskiarvo,

— leikattu keskiarvo lasketaan keskiarvona jdljelld olevista 80 prosentista arvoja sen
jalkeen kun korkeimmat arvot on poistettu (absoluuttisina arvoina).

”Ajoneuvon liikeristiriita” -tapahtuma syntyy, jos leikattu keskiarvo ylittdd 10 km/t viiden
keskeytymdttdman minuutin ajan ajoneuvon ollessa liikkeessd. (Huom. viimeisen viiden
minuutin leikattua keskiarvoa sovelletaan mittauksen dariarvoihin ja hetkellisiin arvoihin
liittyvien riskien vahentidmiseksi).

Leikatun keskiarvon laskemista varten ajoneuvon katsotaan olevan liikkeessd, jos
vihintddn yksi liiketunnistimen tai GNSS-vastaanottimen arvioima ajoneuvon
nopeusarvo on muu kuin nolla.

Syntymisehto 2:
”Ajoneuvon liikeristiriita” -tapahtuma syntyy my®os, jos seuraava ehto toteutuu:

GnssDistance>[OdometerDifferencex OdometerToleranceFactor+Minimum(SlipDistanceUp-
anceUpperlimit;(OdometerDifferencex SlipFactor)) + GnssTolerance+FerryTrainDistance]

jossa

— GnssDistance on etdisyys ajoneuvon timinhetkisen sijainnin ja edellisen sijainnin
vililld, jotka on molemmat saatu valideista todennetuista sijaintiviesteistd, ottamatta
korkeutta huomioon,

— OdometerDifference on ero nykyisen matkamittarin lukeman ja edellistd validia
todennettua sijaintiviestid vastaavan matkamittarin lukeman valill4,

— OdometerToleranceFactor on 1,1 (pahimman tapauksen poikkeamakerroin ajoneuvon
matkamittarin kaikille mittauksen poikkeamille),

— GnssTolerance on 1 km (pahimman tapauksen GNSS-poikkeama),

— Minimum  (SlipDistanceUpperLimit; (OdometerDifference *  SlipFactor)) on
vihimmdisarvo seuraavien valilld:

— SlipDistanceUpperLimit, joka on 10 km (jarrutuksen aikaisten liukuvaikutusten
aiheuttaman liukumatkan yliraja),

— ja OdometerDifference * SlipFactor, jossa SlipFactor on 0,2 (jarrutuksen aikaisten
liukuvaikutusten enimmadisvaikutus),

— FerryTrainDistance lasketaan seuraavasti: FerryTrainDistance = 200 km/t * tFerryTrain,
jossa tFerryTrain on lautta-[junakuljetusten yhteenlaskettu kesto tunteina tarkastellun
aikavilin aikana. Juna-[lauttakuljetusten kestoksi madritellddn sen loppuerotteen ja sen
alkuerotteen vilinen aikaero.
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Edelld mainitut varmennukset suoritetaan 15 minuutin vélein, jos tarvittavat sijaintitiedot
ovat saatavilla, ja muussa tapauksessa heti kun sijaintitiedot ovat saatavilla.

Téssd syntymisehdossa:

— tapahtuman alkamispdiviméddrd ja -aika on paivimaird ja aika, jolloin edellinen
sijaintiviesti vastaanotettiin,

— tapahtuman péittymispaivimaard ja -aika on paivimadri ja aika, jolloin tarkistetusta
ehdosta tulee jilleen epitosi.

Syntymisehto 3:

Ajoneuvoyksikko kohtaa poikkeaman, joka koostuu siitd, ettd likketunnistin ei havaitse
mitddn liikettd ja erillinen liikettd mittaava lihde havaitsee liikettd tiettynd aikana.
Ajoneuvoyksikon valmistajan on médritettdvd poikkeaman kirjaamista koskevat ehdot
sekd poikkeaman havaitsemisjakso, mutta poikkeama on havaittava enintddn kolmen
tunnin aikana.”

38) Korvataan lisdys 13 seuraavasti:

1.1

1.2

3.1

3.2

33

3.4

1.1

"Lisdys 13

ITS-RAJAPINTA

SISALLYSLUETTELO
JOHDANTO
Soveltamisala
Lyhenteet ja médritelmit
VIITATUT STANDARDIT
ITS-RAJAPINNAN TOIMINTAPERIAATTEET
Yhteysteknologia
Saatavilla olevat palvelut
Kéytto ITS-rajapinnan avulla
Saatavilla olevat tiedot ja tarve kuljettajan suostumukselle

LUETTELO ITS-RAJAPINNAN AVULLA SAATAVILLA OLEVISTA TIEDOISTA SEKA LUOKITTELUSTA
HENKILOTIETOIHIN [ MUIHIN KUIN HENKILOTIETOIHIN

JOHDANTO

Soveltamisala

ITS_01 Tassd lisdyksessd madritellddn perusteet viestinnille ajopiirturin alykkdan liikennejar-
jestelmdn (ITS) rajapinnan kautta, jota pyydetddn asetuksen (EU) N:o 165/2014
10ja 11 artiklassa.

ITS_02 ITS-rajapinnan on annettava ulkoisten laitteiden saada tietoja ajopiirturista, kayttdd

ajopiirturin palveluja ja toimittaa tietoja ajopiirturille.

Muita ajopiirturiin liittyvid rajapintoja (esim. CAN bus) voidaan myos kiyttdd tdhdn
tarkoitukseen.

Tassd lisdyksessd ei madritelld:

— sitd, miten ITS-rajapinnan avulla toimitettavia tietoja kerdtddn ja hallinnoidaan
ajopiirturissa,
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— ulkoisessa laitteessa oleviin sovelluksiin kerattavien tietojen esitystapaa,
— ITS:n tietoturvaeritelmad Bluetooth®-protokollan lisdksi,

— ITS-rajapinnassa kdytettivid Bluetooth®-protokollia.

1.2 Lyhenteet ja midritelmiit

Kiytetddn seuraavia nimenomaisesti téta lisdystd koskevia lyhenteitd ja maaritelmié:

GNSS
ITS
OSI
VU
ITS-yksikko

2. VITATUT STANDARDIT

ITS_03

Global Navigation Satellite System (maailmanlaajuinen satelliittinavigointijarjestelma)
Intelligent Transport System (ilykds litkennejdrjestelma)

Open Systems Interconnection (avointen jdrjestelmien yhteenliittiminen)

Vehicle unit (ajoneuvoyksikko)

ajoneuvoyksikon ITS-rajapintaa kdyttava ulkoinen laite tai sovellus.

Tama lisdys koskee kaikkia seuraavia asetuksia ja standardeja tai niiden osia ja on
riippuvainen  niistd. Tdmin lisiyksen lausekkeissa viitataan —merkityksellisiin
standardeihin tai standardien merkityksellisiin lausekkeisiin. Ristiriitatapauksissa timéan
lisdyksen lausekkeita sovelletaan ensisijaisina.

Téssd lisdyksessd viitataan seuraaviin standardeihin:
— Bluetooth® — perusversio 5.0
— ISO 16844-7: Road vehicles -Tachograph systems - Part 7: Parameters

— ISOJIEC7498-1:1994 Information technology - Open Systems Interconnection - Basic
Reference Model, the Basic Model

3. ITS-RAJAPINNAN TOIMINTAPERIAATTEET

ITS_04

3.1 Yhteysteknologia

ITS 05

ITS_06

ITS_07

ITS_08

Ajoneuvoyksikkd on vastuussa ITS-rajapinnan avulla siirrettdvien ajopiirturitietojen
pdivittdmisestd ja yllipidosta, eikd ITS-rajapinta osallistu sithen.

Viestintd ITS-rajapinnan avulla toteutetaan Bluetooth®-rajapinnan kautta, ja sen on oltava
yhteentoimiva Bluetooth® Low Energy (matalaenergia) -tekniikan kanssa Bluetooth 5.0
-version tai sitd uudemman version mukaisesti.

Ajoneuvoyksikon ja ITS-yksikon vilinen yhteys muodostetaan sen jilkeen, kun
Bluetooth®-yhdistimisprosessi on suoritettu.

Ajoneuvoyksikon ja ITS-yksikoén vilille muodostetaan suojattu ja salattu yhteys
Bluetooth®-spesifikaatiota koskevien mekanismien mukaisesti. Tdssd lisdyksessd ei
madritelld salausmekanismeja tai muita tietoturvamekanismeja Bluetooth®-protokollan
lisaksi.

Bluetooth® kayttdd laitteiden vilisen tiedonsiirron hallinnassa palvelin-asiakas-mallia,
jossa ajoneuvoyksikko on palvelin ja ITS-yksikko asiakas.
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3.2 Saatavilla olevat palvelut

ITS_09

ITS-rajapinnan avulla 4 kohdan mukaisesti vilitettdvit tiedot asetetaan saataville
lisdyksessd 7 ja lisdyksessd 8 maddritettyjen palvelujen kautta. Lisdksi ajoneuvoyksikko
asettaa ITS-yksikon saataville palvelut, jotka ovat vilttdimattomid liitteessd I C olevan
vaatimuksen 61 mukaista tietojen kasin syottdmistd varten sekd valinnaisesti muuta

L 273/115

reaaliaikaista tietojen sy6ttdmisti varten.

Kuva 1

ITS-rajapinnan avulla toteutetun viestinnin jako OSI-mallin mukaisesti

ITS_10

ITS 11

0Sl-kerros 7
Sovellus

0OSl-kerros 6

Esitystapa

0OSl-kerros 5
Yhteysjakso

OSl-kerros 4
Kuljetus

0sl-kerros 3
Verkko

OSl-kerros 2
Siirtoyhteys

0OSl-kerros 1

Fyysinen

Kuljettajan sydttimat Kopiointipahelut
Hedat, jakka ajopirturin Redykean 7
wabmistaja midrittelee mukaisesti

Kalibrointi-f
diapgnostikkaspakeelut
Esdyksen B mukasesti

Ei sovelleta

Kalibrointi-/dizgnostiikkapahelut
lizgyk=en & mukaisesti

Kopicintipalvelut lisgyksen 7
mukaisest

Bluetooth®-rajapinnan spesifikaatio |ajopiirtureiden valmistajien on
ehkd mukautettava joitakin Bluetoothin Kuljetus-kerroksen
nakdkohtia tiettyjen ajopiirtureille ominaisten nakokohtien, kuten
vilitettdvien tietojen pituuden, sisdllyttamiseksi)

Bluetooth®-rajapinnan spesifikaatio

Kun kopiointirajapintaa kdytetddn etulevyssi olevan liittimen kautta, ajoneuvoyksikko ei
tarjoa lisdyksessd 7 madritettyjd kopiointipalveluja ITS:n Bluetooth®-yhteyden kautta.

Kun kalibrointirajapintaa kiytetdan etulevyssd olevan liittimen kautta, ajoneuvoyksikko ei
tarjoa lisdyksessd 8 mddritettyjd kalibrointipalveluja ITS:n Bluetooth®-yhteyden kautta.

3.3 Kiytto ITS-rajapinnan avulla

ITS 12

ITS 13

ITS-rajapinnan on tarjottava kaikkiin lisdyksessd 7 ja lisdyksessi 8 madritettyihin
palveluihin langaton yhteys, jota voidaan kayttdd lisiyksessd 6 mddritettyyn etulevyssd
olevaan kalibrointi- ja kopiointiliittimeen muodostettavan kaapeliyhteyden sijaan.

Ajoneuvoyksikén on asetettava ITS-rajapinta kdyttdjin saataville ajoneuvoyksikkdon
asetettujen voimassa olevien ajopiirturikorttien yhdistelmidn mukaisesti, kuten
taulukossa 1 madritellddn.
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Taulukko 1
ITS-rajapinnan saatavuus ajopiirturiin asetetun kortin tyypin mukaan
ITS-rajapinnan saatavuus Kuljettajan korttiaukko
Ei korttia Kuljettajakortti Valvontakortti Korjaamokortti Yrityskortti

Ei korttia Ei saatavilla Saatavilla Saatavilla Saatavilla Saatavilla
E
s Kuljettajakortti | Saatavilla Saatavilla Saatavilla Saatavilla Saatavilla
g
g Valvontakortti | Saatavilla Saatavilla Saatavilla Ei saatavilla Ei saatavilla
‘<
% Korjaamokortti | Saatavilla Saatavilla Ei saatavilla Saatavilla Ei saatavilla
=
=%
< Yrityskortti Saatavilla Saatavilla Ei saatavilla Ei saatavilla Saatavilla

ITS_14 ITS:n  Bluetooth®-yhdistimisen jilkeen ajoneuvoyksikon on médritettavd ITS:n

Bluetooth®-yhteys tiettyyn paikoilleen asetettuun ajopiirturikorttiin taulukon 2

mukaisesti:

Taulukko 2

ITS:n yhteyden miirittiminen ajopiirturiin asetetun kortin tyypin mukaan

ITS:n Bluetooth®-yhteyden

Kuljettajan korttiaukko

madrittdminen
Ei korttia Kuljettajakortti Valvontakortti Korjaamokortti Yrityskortti

Ei korttia Ei saatavilla Kuljettajakortti | Valvontakortti | Korjaamokortti | Yrityskortti
2
E Kuljettajakortti | Kuljettajakortti | Kuljettajakortti | Valvontakortti | Korjaamokortti | Yrityskortti
£ (**)
S
&)
£ Valvontakortti | Valvontakortti | Valvontakortti | Valvontakortti | Ei saatavilla Ei saatavilla
+ X
g (*)
=
=
A Korjaamokortti | Korjaamokortti | Korjaamokortti | Ei saatavilla Korjaamokortti | Ei saatavilla
= )

Yrityskortti Yrityskortti Yrityskortti Ei saatavilla Ei saatavilla Yrityskortti (¥)

(*) ITS:n Bluetooth®-yhteys madritetddn ajoneuvoyksikossd olevan kuljettajan korttiaukon ajopiirturikorttiin.
(**) Kéyttdjan on valittava kortti (asetettu kuljettajan tai apukuljettajan korttiaukkoon), johon ITS:n Bluetooth®-yhteys
madritetadn.

ITS 15

Jos ajopiirturikortti poistetaan, ajoneuvoyksikko katkaiseen kyseiselle kortille méiritetyn
ITS:n Bluetooth®-yhteyden.
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ITS_16 Ajoneuvoyksikon on tuettava ITS-yhteyttd vidhintddn yhteen ITS-yksikkoon, ja
ajoneuvoyksikko voi tukea yhteyksid useisiin ITS-yksikkoihin samanaikaisesti.

ITS_17 ITS-rajapinnan avulla saatavilla olevien tietojen ja palvelujen kayttdoikeuksissa
noudatetaan liitteessd I C olevia vaatimuksia 12 ja 13 tdmdn lisdyksen 3.4 kohdassa
madritetyn kuljettajan suostumuksen lisdksi.

3.4 Saatavilla olevat tiedot ja tarve kuljettajan suostumukselle

ITS_18 Kaikki 3.3 kohdassa tarkoitettujen palvelujen kautta saatavilla olevat ajopiirturitiedot
luokitellaan kuljettajan, apukuljettajan tai molempien henkilotiedoiksi tai muiksi kuin
henkilotiedoiksi.

ITS_19 ITS-rajapinnan avulla on asetettava saataville vahintdan 4 kohdassa pakollisiksi luokiteltu
tietoluettelo.

ITS_20 Jaljempédnd 4 kohdassa “henkilotiedoiksi” luokiteltavat tiedot ovat saatavilla ainoastaan,

kun kuljettajalta on saatu suostumus siihen, ettd henkilotietoja saadaan valittdd
ajoneuvoverkon ulkopuolelle, paitsi vaatimuksessa ITS_25 maédritetyssd tapauksessa,
jossa kuljettajan suostumusta ei tarvita.

ITS_21 ITS-rajapinnan avulla voidaan asettaa saataville muita kuin 4 kohdassa kerittyjd tietoja,
joita pidetddn pakollisina. Ajoneuvoyksikon valmistajan on luokiteltava lisitiedot, jotka
eivit sisilly 4 kohtaan, "henkilotiedoiksi” tai "ei henkilotiedoiksi”, jolloin kuljettajan
suostumusta pyydetddn niille tiedoille, jotka on luokiteltu henkilotiedoiksi, paitsi
vaatimuksessa ITS_25 médritetyssd tapauksessa, jossa kuljettajan suostumusta ei tarvita.

ITS_22 Asetettaessa paikoilleen kuljettajakorttia, joka on ajoneuvoyksikdlle tuntematon,
ajopiirturin on pyydettdvd kortin haltijaa antamaan suostumuksensa tulostettujen
henkil6tietojen siirtimiseen ITS-rajapinnan kautta liitteen I C vaatimuksen 61 mukaisesti.

ITS_23 Suostumuksen tila (kdytossd | ei kdytossd) on tallennettava ajoneuvoyksikon datamuistiin.

ITS_24 Jos kuljettajia on monta, vain suostumuksensa antaneisiin kuljettajiin liittyvat
henkilotiedot ovat kdytettavissd ITS-rajapinnan avulla. Esimerkiksi sellaisessa
tyontekijoitd koskevassa tilanteessa, jossa ainoastaan kuljettaja on antanut
suostumuksensa, apukuljettajan liittyvat henkilotiedot eivat ole kdytettavissa.

ITS_25 Kun ajoneuvoyksikko on tarkastus-, yritys- tai kalibrointitilassa, kdyttooikeuksia ITS-
rajapinnan avulla hallitaan liitteen I C vaatimusten 12 ja 13 mukaisesti, minkd vuoksi
kuljettajan suostumusta ei tarvita.

4. LUETTELO ITS-RAJAPINNAN AVULLA SAATAVILLA OLEVISTA TIEDOISTA SEKA LUOKITTELUSTA HENKILOTIETOIHIN |
MUIHIN KUIN HENKILOTIETOIHIN

Tietojen luokittelu (henkilétieto/
Tiedon nimi Tiedon muoto Lihde muu kuin henkildtieto) Tietojen saatavuutta Saatavuus
koskeva suostumus
kuljettaja apukuljettaja
Vehicleldentifica- Lisiys 8 Ajoneu- muu kuin muu kuin suostumusta ei pakollinen
tionNumber voyksikké | henkilo-tieto | henkilotieto | tarvita
CalibrationDate 1S016844-7 | VU muu kuin muu kuin suostumusta ei pakollinen
henkilotieto | henkilotieto | tarvita
TachographVehicle- | ISO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan pakollinen
Speed voyksikko suostumus
Driver1Working- 1SO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan pakollinen
State voyksikko suostumus
Driver2Working- 1SO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan pakollinen
State voyksikko suostumus
DriveRecognize 1SO16844-7 | Ajoneu- muu kuin muu kuin suostumusta ei pakollinen
voyksikko | henkilotieto | henkilotieto | tarvita




voyksikko

henkilo-tieto

henkilo-tieto

tarvita
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Driver1TimeRelated- | ISO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan pakollinen
States voyksikko suostumus
Driver2TimeRelated- | ISO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan pakollinen
States voyksikko suostumus
DriverCardDriverl 1SO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan pakollinen
voyksikko suostumus

DriverCardDriver2 [SO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan pakollinen
voyksikko suostumus

OverSpeed 1SO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan pakollinen
voyksikko suostumus

TimeDate Liséys 8 Ajoneu- muu kuin muu kuin suostumusta ei pakollinen
voyksikko | henkilotieto | henkilotieto | tarvita

HighResolutionTo- 1SO16844-7 | Ajoneu- muu kuin muu kuin suostumusta ei pakollinen

talVehicleDistance voyksikko | henkilotieto | henkilotieto | tarvita

HighResolutionTrip- | ISO16844-7 | Ajoneu- muu kuin muu kuin suostumusta ei pakollinen

Distance voyksikko henkil6-tieto | henkil6-tieto | tarvita

ServiceComponentl- | ISO16844-7 | Ajoneu- muu kuin muu kuin suostumusta ei pakollinen

dentification voyksikké | henkilo-tieto | henkilo-tieto | tarvita

ServiceDelayCalen- 1SO16844-7 | Ajoneu- muu kuin muu kuin suostumusta ei pakollinen

darTimeBased voyksikko henkil6-tieto | henkil6-tieto | tarvita

Driverlldentification | ISO16844-7 | Kuljettaja- | henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan pakollinen
kortti suostumus

Driver2Identification | [ISO16844-7 | Kuljettaja- | Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan pakollinen
kortti suostumus

NextCalibrationDate | Lisiys 8 Ajoneu- muu kuin muu kuin suostumusta ei pakollinen
voyksikko | henkilo-tieto | henkilo-tieto | tarvita

DriverlContinuous- | ISO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan pakollinen

DrivingTime voyksikko suostumus

Driver2Continuous- | ISO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan pakollinen

DrivingTime voyksikko suostumus

Driver1Cumulati- [SO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan pakollinen

veBreakTime voyksikko suostumus

Driver2Cumulati- 1SO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan pakollinen

veBreakTime voyksikko suostumus

Driver1CurrentDur- | ISO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan pakollinen

ationOfSelected Ac- voyksikko suostumus

tivity

Driver2CurrentDur- | ISO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan pakollinen

ationOfSelected Ac- voyksikko suostumus

tivity

SpeedAuthorised Lisdys 8 Ajoneu- muu kuin muu kuin suostumusta ei pakollinen




tion
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TachographCard- [SO16844-7 | Ajoneu- muu kuin Eisovelleta | suostumusta ei pakollinen
Slot1 voyksikké | henkilo-tieto tarvita
TachographCard- 1SO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | muu kuin suostumusta ei pakollinen
Slot2 voyksikko henkil6-tieto | tarvita
Driver1Name [SO16844-7 | Kuljettaja- | henkiltieto | Eisovelleta | kuljettajan pakollinen
kortti suostumus

Driver2Name [SO16844-7 | Kuljettaja- | Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan pakollinen
kortti suostumus

OutOfScopeCondi- 1SO16844-7 | Ajoneu- muu kuin muu kuin suostumusta ei pakollinen

tion voyksikko henkilo-tieto | henkil6-tieto | tarvita

ModeOfOperation [SO16844-7 | Ajoneu- muu kuin muu kuin suostumusta ei pakollinen
voyksikké | henkilo-tieto | henkilo-tieto | tarvita

Driverl Cumulated- | [SO16844-7 | Ajoneu- henkil6tieto | Eisovelleta | kuljettajan pakollinen

DrivingTimePreviou- voyksikko suostumus

sAndCurrentWeek

Driver2Cumulated- | [SO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan pakollinen

DrivingTimePreviou- voyksikko suostumus

sAndCurrentWeek

EngineSpeed [SO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan valinnainen
voyksikko suostumus

RegisteringMember- | Lisiys 8 \48) muu kuin muu kuin suostumusta ei pakollinen

State henkilo-tieto | henkilo-tieto | tarvita

VehicleRegistration- | Lisdys 8 Ajoneu- muu kuin muu kuin suostumusta ei pakollinen

Number voyksikko | henkilo-tieto | henkilo-tieto | tarvita

Driver1EndOfLast- 1SO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Ei sovelleta kuljettajan valinnainen

DailyRestPeriod voyksikko suostumus

Driver2EndOfLast- 1SO16844-7 | Ajoneu- Ei sovelleta henkildtieto | apukuljettajan valinnainen

DailyRestPeriod voyksikko suostumus

Driver1EndOfLast- [SO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan valinnainen

WeeklyRestPeriod voyksikko suostumus

Driver2EndOfLast- [SO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan valinnainen

WeeklyRestPeriod voyksikko suostumus

Driver1EndOfSecon- | ISO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan valinnainen

dLastWeeklyRestPer- voyksikko suostumus

iod

Driver2EndOfSecon- | ISO16844-7 | Ajoneu- Ei sovelleta henkildtieto | apukuljettajan valinnainen

dLastWeeklyRestPer- voyksikko suostumus

iod

Driver1TimeLas- 1SO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan valinnainen

tLoadUnloadOpera- voyksikko suostumus

tion

Driver2TimeLas- 1SO16844-7 | Ajoneu- Ei sovelleta henkildtieto | apukuljettajan valinnainen

tLoadUnloadOpera- voyksikko suostumus
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DriverlCurrentDai- | ISO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan valinnainen
lyDrivingTime voyksikko suostumus
Driver2CurrentDai- | ISO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan valinnainen
lyDrivingTime voyksikko suostumus
DriverlCurrent- 1SO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan valinnainen
WeeklyDrivingTime voyksikko suostumus
Driver2Current- [SO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan valinnainen
WeeklyDrivingTime voyksikko suostumus
Driver1TimeLeftUn- | ISO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan valinnainen
tilNewDailyRestPer- voyksikko suostumus
iod
Driver2TimeLeftUn- | ISO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan valinnainen
tilNewDailyRestPer- voyksikko suostumus
iod
DriverlCardExpiry- | ISO16844-7 | Kuljettaja- | henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan valinnainen
Date kortti suostumus
Driver2CardExpiry- | [SO16844-7 | Kuljettaja- | Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan valinnainen
Date kortti suostumus
Driver1CardNext- 1SO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Ei sovelleta kuljettajan valinnainen
MandatoryDown- voyksikko suostumus
loadDate
Driver2CardNext- 1SO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan valinnainen
MandatoryDown- voyksikko suostumus
loadDate
TachographNext- 1SO16844-7 | Ajoneu- muu kuin muu kuin suostumusta ei valinnainen
MandatoryDown- voyksikko henkilo-tieto | henkil6-tieto | tarvita
loadDate
Driver]1 TimeLeftUn- | ISO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Ei sovelleta kuljettajan valinnainen
tilNewWeeklyRest- voyksikko suostumus
Period
Driver2TimeLeftUn- | ISO16844-7 | Ajoneu- Ei sovelleta henkildtieto | apukuljettajan valinnainen
tilNewWeeklyRest- voyksikko suostumus
Period
Driver1NumberOf- | ISO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan valinnainen
Times9hDailyDri- voyksikko suostumus
vingTimesExceeded
Driver2NumberOf- | ISO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan valinnainen
Times9hDailyDri- voyksikko suostumus
vingTimesExceeded
Driver1Cumulati- 1SO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan valinnainen
veUninterrupte- voyksikko suostumus
dRestTime
Driver2Cumulati- 1SO16844-7 | Ajoneu- Ei sovelleta henkilotieto | apukuljettajan valinnainen
veUninterrupte- voyksikko suostumus

dRestTime
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Driver1Minimum- 1SO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan valinnainen
DailyRest voyksikko suostumus
Driver2Minimum- [SO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan valinnainen
DailyRest voyksikko suostumus
Driver] Minimum- 1SO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan valinnainen
WeeklyRest voyksikko suostumus
Driver2Minimum- 1SO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan valinnainen
WeeklyRest voyksikko suostumus
Driver1Maximum- 1SO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan valinnainen
DailyPeriod voyksikko suostumus
Driver2Maximum- [SO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan valinnainen
DailyPeriod voyksikko suostumus
Driver] Maximum- [SO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan valinnainen
DailyDrivingTime voyksikko suostumus
Driver2Maximum- 1SO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan valinnainen
DailyDrivingTime voyksikko suostumus
Driver1NumberOfU- | ISO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan valinnainen
sedReducedDailyR- voyksikko suostumus
estPeriods
Driver2NumberOfU- | ISO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan valinnainen
sedReducedDailyR- voyksikko suostumus
estPeriods
Driver]Remaining- | ISO16844-7 | Ajoneu- henkilotieto | Eisovelleta | kuljettajan valinnainen
CurrentDrivingTime voyksikko suostumus
Driver2Remaining- | ISO16844-7 | Ajoneu- Eisovelleta | henkilotieto | apukuljettajan valinnainen
CurrentDrivingTime voyksikko suostumus
VehiclePosition Lisdys 8 Ajoneu- henkilotieto | henkilotieto | kuljettajan ja pakollinen

voyksikko apukuljettajan
suostumus
ByDefaultLoadType | Lisiys 8 Ajoneu- henkilotieto | henkildtieto | kuljettajan ja pakollinen”
voyksikko apukuljettajan
suostumus

39) Muutetaan lisdys 14 seuraavasti:

a) lisatddn sisillysluetteloon 5.4.8 kohdan jilkeen kohta seuraavasti:

”5.5 Varattu myohempdin kdyttoon”

b) 4.1.1.5 kohdassa, korvataan kohta DCS_17 seuraavasti:

"DSC_17 Tietoturvadata (DSRCSecurityData), joka koostuu tiedoista, jotka REDCR-lukija tarvitsee
kyetikseen avaamaan tietojen salauksen, on toimitettava tavalla, joka maddritellddn
lisdyksessd 11 "Yhteiset turvamekanismit” ja tallennetaan viliaikaisesti ajoneuvoyksikon
DSRC-laitteelle DSRCSecurityData-datan sen hetkisend versiona timidn lisdyksen

5.4.4 kohdassa madritellyssd muodossa.”
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¢) muutetaan 5 kohta seuraavasti:

i)

korvataan 5.4.4 kohdassa olevassa ASN.1-moduulin mukaista DSRC-datan maiiritelmidid RTM-sovelluksessa

koskevassa kohdassa TachoGraphPayload-sarja seuraavasti:

»

"TachographPayload ::= SEQUENCE ({
tpl5638VehicleRegistrationPlate

tpl5638SpeedingEvent
tpl5638DrivingWithoutValidCard
tpl5638DriverCard
tpl5638CardInsertion
tpl5638MotionDatakrror
tpl5638VehicleMotionConflict
tpl56382ndDriverCard

tpl5638CurrentActivityDriving

tpl5638LastSessionClosed
tpl5638PowerSupplyInterruption

tpl5638SensorFault

LPN -- Vehicle Registration Plate
using the data structure from ISO
14906, but for the RTM application
the LPN is fixed to 17 bytes (no
length determinant)

BOOLEAN, -- 1= Irregularities in
speed (see Annex IC
BOOLEAN, -— 1= Invalid card

usage (see Annex IC)
BOOLEAN,-- 0= Indicates a valid
driver card (see Annex IC)

BOOLEAN, -- 1= Card insertion
while driving (see Annex IC)
BOOLEAN, -- 1= Motion data error
(see Annex IC)
BOOLEAN, -- 1= Motion conflict
(see Annex IC)
BOOLEAN, -- 1= Second driver card
inserted (see Annex IC)
BOOLEAN, -- 1= other activity
selected;

-— 0= driving selected
BOOLEAN, -- 1= improperly, 0=
properly, closed

INTEGER (0..127), —-- Supply
interrupts in the last 10 days
INTEGER (0..255),-- eventFaultType
as per data dictionary

-— All subsequent time related types as defined in Annex IC.

tpl5638TimeAdjustment
tpl5638LatestBreachAttempt
tpl5638LastCalibrationData
tpl5638PrevCalibrationData
tpl5638DateTachoConnected
tpl5638CurrentSpeed
tpl5638Timestamp
tpl5638LatestAuthenticatedPosition
tpl5638ContinuousDrivingTime

tpl5638DailyDrivingTimeShift

tpl5638DailyDrivingTimeWeek

tpl5638WeeklyDrivingTime

tpl5638FortnightlyDrivingTime

INTEGER(0..4294967295), -- Time of
the last time adjustment
INTEGER(0..4294967295), -- Time of
last breach attempt
INTEGER(0..4294967295), -- Time of
last calibration data
INTEGER(0..4294967295), -- Time of
previous calibration data
INTEGER(0..4294967295), -- Date

tachograph connected

INTEGER (0..255), -- Last current
recorded speed
INTEGER(0..4294967295) --
Timestamp of current record
INTEGER(0..4294967295), - Time of
latest authenticated position
INTEGER (0..255), -- Continuous
driving time of the driver

INTEGER (0..255), -- Longest daily
driving time of the driver for the
current ongoing and previous RTM-
shift

INTEGER (0..255), -- Longest daily
driving time of the driver within
the current ongoing week

INTEGER (0..255), -- Weekly
driving time of the driver

INTEGER (0..255) -- Fortnightly
driving time of the driver
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ii) korvataan 5.4.5 kohdassa taulukko 14.3 seuraavasti:

Taulukko 14.3

RtmData-elementit, suoritetut toiminnot ja miiritelmit

(1)
RTM-datan rakenne

2
Ajoneuvoyksikon suorittama
toiminto

G)

ASN.1-tietojen madrittely

RTM1 Ajoneuvoyksikko asettaa VehicleRegistrationldenti- | tp15638VehicleRegistrationPlate
Ajoneuvon RTM1-dataelementin fication Ajoneuvon LPN,
rekisterikilpi tp15638VehicleRegistrationPlate | rekisterdintikilpi —Vehicle RegistrationPlate
arvon datatyypin ilmaistaan kayttamilld ISO 14906
VehicleRegistrationldentification merkkijonona standardin tietorakennetta, mutta
tallennetun arvon perusteella, seuraavalla RTM-sovellusta
kuten madritetddn lisdyksessd 1 koskevalla rajoituksella:
SARJA alkaa maakoodilla, jota
seuraa aakkostunnus ja sen
jalkeen kilven numero,
joka on aina 14 oktettia (johon
kuuluu tdytenollia), joten LPN-
tyypin pituus on aina 17 oktettia
(pituuden determinanttia ei
tarvita), joista 14 on "todellisen”
kilven numeroa.
RTM2 Ajoneuvoyksikko asettaa 1 (TRUE): jos viimeisin | tp15638SpeedingEvent
Ylinopeustapaus loogisen ylinopeustapaus on BOOLEAN,
(Speeding Event) arvon datatyypille RTM2 padttynyt
tp15638SpeedingEvent. 10 viimeisimman
Ajoneuvoyksikko laskee i?lvan. alkana tai on yhd
muuttujan Oa;;r;r;;sEa,. Kaiki
tp15638SpeedingEvent arvon ( . ): kai 1ssa
C PR muissa tapauksissa.
ajoneuvoyksikkoon
rekisteroidyistd
ylinopeustapauksista
10 viimeisimmaltd paivaltd
liitteen I C maaritelman
mukaisesti.
RTM3 Ajoneuvoyksikko asettaa 1 (TRUE): jos viimeisin | tp15638DrivingWithoutValid-
Ajo ilman loogisen ”Ajo ilman Card
voimassaolevaakorttia | arvon datatyypille RTM3 asianmukaista korttia” | BOOLEAN,
(Driving Without Valid | tp15638DrivingWithoutValid- | -tapahtuma on
Card) Card. padttynyt
. 1 10 viimeisimman
Ajoneuvoyksikko asettaa arvon | .ol oo s
TRUE muuttujalle E?Wan. areand y
dynnissa;

tp15638DrivingWithoutValid-
Card, jos ajoneuvoyksikkoon on
kirjattu edellisen 10 paivin ajalta
ainakin yksi "Ajo ilman
asianmukaista korttia”
-tapahtuma liitteen I C
maédritelmidn mukaisesti.

0 (FALSE): kaikissa
muissa tapauksissa.
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RTM4 Ajoneuvoyksikko asettaa 1 (TRUE): jos tp15638DriverCard BOOLEAN,
Voimassa oleva loogisen arvon datatyypille ajoneuvoyksikon
kuljettajakortti (Valid | RTM4 kuljettajan

korttiaukossa ei ole

Driver Card) tp15638DriverCard kuljettajan
korttiaukkoon asetetun voimassa olevaa
voimassa olevan kuljettajakortin | kuljettajakorttia;
perusteella. 0 (FALSE): jos
ajoneuvoyksikon
kuljettajan
korttiaukossa on
voimassa oleva
kuljettajakortti.
RTM5 Ajoneuvoyksikko asettaa 1 (TRUE): jos viimeisin | tp15638CardInsertion
Kortin paikoilleen loogisen arvon datatyypille "Kortin paikoilleen BOOLEAN,
asettaminen RTMS5 tp15638CardInsertion. asettaminen ajettaessa”
ajettaessa (Card ) . -tapahtuma on
1:1 sertion while Ajoneuvoyksikko asettaa arvon tap};h funut
Drivi TRUE muuttujalle ST
riving) Lo 10 viimeisimmén
tp15638CardInsertion, jos 4ivin aikana:
: o - pdivin aikana;
ajoneuvoyksikkoon on kirjattu 0 (FALSE): kaikissa
edellisen 10 paivin ajaltaainakin ; e
R muissa tapauksissa.
yksi “Kortin paikoilleen
asettaminen ajettaessa”
-tapahtuma liitteen I C
mairitelmadn mukaisesti.
RTM6 Ajoneuvoyksikko asettaa 1 (TRUE): jos viimeisin | tp15638MotionDataError
Virhe liikedatassa loogisen "Virhe liikedatassa” BOOLEAN,
(Motion Data Error) arvon datatyypille RTM6. -tapahtuma on

Ajoneuvoyksikko asettaa arvon
TRUE muuttujalle
tpl5638MotionDataError, jos
ajoneuvoyksikkdon on kirjattu
edellisen 10 pdivin ajaltaainakin
yksi "Virhe liikedatassa”
-tapahtuma liitteen I C
maédritelmidn mukaisesti.

pdattynyt

10 viimeisimman
pdivdn aikana tai on yhi
kaynnissa;

0 (FALSE): kaikissa
muissa tapauksissa.

RTM7

Ajoneuvon
liikeristiriita (Vehicle
Motion Conflict)

Ajoneuvoyksikko asettaa
loogisen
arvon datatyypille RTM7.

Ajoneuvoyksikko asettaa arvon
TRUE muuttujalle
tp15638VehicleMotionCon-
flict, jos ajoneuvoyksikkoon on
kirjattu edellisen 10 paivin ajalta
ainakin yksi "Ajoneuvon
liikeristiriita” -tapahtuma.

1 (TRUE): jos viimeisin
”"Ajoneuvon
liikeristiriita”
-tapahtuma on
paattynyt

10 viimeisimman
pdivin aikana tai on yha
kdynnissi;

0 (FALSE): kaikissa
muissa tapauksissa.

tp15638VehicleMotionConflict
BOOLEAN,

RTMS8

Toinen kuljettajakortti

(2nd Driver Card)

Ajoneuvoyksikko asettaa
loogisen

arvon datatyypille RTM8
liitteen I C perusteella
(kuljettajan paivittdiseen
toimintaan liittyvat tiedot
CREW ja CO-DRIVER).

Jos ajoneuvoyksikossi on
voimassa oleva apukuljettajan
kortti, ajoneuvoyksikko asettaa
datatyypin RTM8 arvoksi TRUE.

1 (TRUE): jos
ajoneuvoyksikossi on
voimassa oleva
apukuljettajan kortti;
2 (FALSE): jos
ajoneuvoyksikossi ei
ole voimassa olevaa
apukuljettajan korttia.

tp156382ndDriverCard
BOOLEAN,
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RTM9 Ajoneuvoyksikko asettaa 1 (TRUE): muu toiminta | tp15638CurrentActivityDriving
Nykyinen toiminta loogisen ‘ valittu; BOOLEAN
(Current Activity) arvon datatyypille RTM9. 0 (FALSE): DRIVING

. . . valittu
Jos nykyinen toiminta kirjataan
ajoneuvoyksikossd muuksi
toiminnaksi kuin DRIVING,
siten kuin liitteessd I C
mddritellddn, ajoneuvoyksikko
asettaa datatyypin RTM9
arvoksi TRUE.
RTM10 Ajoneuvoyksikko asettaa 1 (TRUE): vdhintdan tp15638LastSessionClosed
Edellinen kiytt6jakso | loogisen arvon yksiasetetuistakorteista | BOOLEAN
lopetettu (Last Session | datatyypille RTM10. on kdynnistinyt
Closed) Jos kortin edellistd kdyttojaksoa kITZ‘dell}gta kor'qn
: P - dyttojaksoa ei
ei lopetettu oikein liitteessd I C lopetettu oikein”
médritetylld tavalla, + f ahtuman:
ajoneuvoyksikko asettaa 0 (g ALSE): ykvsikéiém
%;tétgy pin RTM10 arvoksi asetetuista korteista ei
: ole kdynnistanyt
"Edellistd kortin
kiyttojaksoa ei
lopetettu oikein”
-tapahtumaa.
RTM11 Ajoneuvoyksikko luo Tallennettujen tp15638PowerSupplylnterrup-
Virransyoton kokonaislukuarvon keskeytynyt tion
keskeytyminen (Power | datatyypille RTM11. virransyotto INTEGER(0..127)
Supply Interruption) Ajoneuvoyksikko asettaa arvon iﬁi%ﬁg;ﬁlen
muuttujalle 10 viimeisimman
tp15638PowerSupplylnterrup- divin aikana
tion, joka vastaa p '
ajoneuvoyksikkoon
tallennettujen keskeytynyt
virransyotto -tapahtumien
lukumairdi 10 viimeisimmin
pdivin aikana, kuten liitteessa I C
maddritetaan.
Jos keskeytynyt virransyotto
-tapahtumia ei ole kirjattu
ajoneuvoyksikkon
10 viimeisimmén péivin aikana,
ajoneuvoyksikko asettaa
RTM11:n arvoksi 0.
RTM12 Ajoneuvoyksikko luo —tunnistinvika yksi tp15638SensorFault INTEGER
Vika tunnistimessa kokonaislukuarvon datatyypille | oktetti datatermiston (0..255),
(Sensor Fault) RTM12. mukaisesti

Ajoneuvoyksikko asettaa

muuttujalle 'sensorFault’ arvoksi

— 1 jos tyypin '35’H Sensor
fault -tapahtuma
(vika tunnistimessa) on péit-
tynyt viimeisimman 10 pai-
vén aikana tai on yhd kiyn-
nissd,

— 2 jos tyypin GNSS receiver
fault -tapahtuma (GNSS-vas-
taanottimen vika, joko sisii-
nen tai ulkoinen enum-
arvolla "36'H tai
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'37’H) pdittyi  edellisten
10 paivin aikana tai on yhd
kéynnissa,

— 3jos tyypin '0EH Communi-
cation error with the external
GNSS  facility -tapahtuma
(vithe viestinnéssd ulkoisen
GNSS-laitteiston kanssa) on
padttynyt viimeisimman
10 péivin aikana tai on yha
kédynnissd,

— 4 jos sekd tunnistimen ettd
GNSS-vastaanottimen
vikoja on pdittynyt viimei-
simmin 10 pdivin aikana
tai on yhé kdynnissd,

— 5 jos sekd Sensor Fault
-tapahtuma ettd Communi-
cation error with the exter-
nal GNSS facility -tapahtuma
on padttynyt viimeisimman
10 péivan aikana tai on yha
kéynnissa,

— 6 jos sekd GNSS receiver
fault -tapahtuma ettd Com-
munication error with the
external  GNSS  facility
-tapahtuma on padttynyt vii-
meisimmadn 10  pdivdn
aikana tai on yhd kdynnissd,

— 7 jos kaikki kolme tunnistin-
vikaa on pddttynyt viimei-
simmdn 10 pdivin aikana
tai on yha kdynnissa.

Jos yhtdin tapahtumaa ei ole

pddttynyt viimeisimman

10 pdivdn aikana tai ole yhd

kdynnissa, ajoneuvoyksikko

asettaa RTM12:n arvoksi 0.

RTM13
Ajan asetus (Time
Adjustment)

Ajoneuvoyksikko luo
kokonaislukuarvon (timeReal
lisdyksessd 1) datatyypille
RTM1 3 ajan asetukseen
liittyvien tietojen olemassaolon
perusteella, liitteen I C
maédritelmidn mukaisesti.
Ajoneuvoyksikko asettaa
datatyypin RTM13 arvon
ajankohtaan, jolloin sattui
viimeisin ajan asetustietoa
("Time Adjustment”) koskeva
tapahtuma.

Jos mitddn "Time Adjustment”
-tapahtumaa, siten kuin se
mairitelldin liitteessd I C, ei ole
ajoneuvoyksikon tiedoissa, se
asettaa RTM1 3:n arvoksi 0.

Viimeisimman ajan
asetuksen
oldTimeValue.

tp15638TimeAdjustment
INTEGER(0..4294967295),

RTM14

Tietoturvan
murtoyritys (Security
Breach Attempt)

Ajoneuvoyksikkd luo
kokonaislukuarvon (timeReal
lisdyksessd 1)

datatyypille RTM14 tietoturvan
murtoyrityksen olemassaolon
perusteella siten kuin se
mddritellddn liitteessd I C.

Viimeisimmin kirjatun
"Tietoturvan
murtoyritys”
-tapahtuman
alkamisaika.

tp15638LatestBreachAttempt
INTEGER(0..4294967295),
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Ajoneuvoyksikko asettaa sen
kirjaaman viimeisimmin
tietoturvan murtoyrityksen
ajankohdan arvon.

Jos mitadn "Tietoturvan
murtoyritys” -tapahtumaa, siten
kuin se madritelldan liitteessa 1 C,
ei ole ajoneuvoyksikon tiedoissa,
se asettaa RTM14:n arvoksi 0.

RTM15
Viimeisin kalibrointi
(Last Calibration)

Ajoneuvoyksikko asettaa
kokonaislukuarvon (timeReal
lisdyksessd 1)

datatyypille RTM15
viimeisimpien
kalibrointitietojen perusteella,
kuten médritetadn liitteessd 1 Cja
lisdyksessd 1.

Ajoneuvoyksikko asettaa
datatyypin RTM15

arvon viimeisimman
kalibrointitiedon oldTimeValue-
arvon perusteella.

Jos kalibrointia ei ole tehty,
ajoneuvoyksikko asettaa

RTM1 5:n arvoksi 0.

Viimeisimman
kalibrointiin liittyvan
tietueen oldTimeValue.

tp15638LastCalibrationData
INTEGER(0..4294967295),

RTM16

Viimeisti edellinen
kalibrointi (Previous
Calibration)

Ajoneuvoyksikko luo
kokonaislukuarvon (timeReal
lisdyksessd 1)

datatyypille RTM16 viimeistd
kalibrointia edeltdvin
kalibroinnin tietojen perusteella.

Ajoneuvoyksikko asettaa
datatyypin RTM16

arvon viimeisti kalibrointia
edeltdvin kalibroinnin tietojen
oldTimeValue-arvon
perusteella.

Jos viimeistd edeltivii
kalibrointia ei ole,
ajoneuvoyksikko asettaa
RTM16:n arvoksi 0.

Viimeisimpad
kalibrointitietoa
edeltavin kalibrointiin
liittyvin tietueen
oldTimeValue.

tp15638PrevCalibrationData
INTEGER(0..4294967295),

RTM17

Ajopiirturin
yhdistimispiivi (Date
Tachograph
Connected)

Ajoneuvoyksikkd luo
kokonaislukuarvon (timeReal
lisdyksessd 1)

datatyypille RTM17.

Ajoneuvoyksikko asettaa
datatyypin RTM17 arvoksi
ajoneuvoyksikon ensimmdisen
kalibroinnin padivimairin
nykyisessi ajoneuvossa.
Ajoneuvoyksikko ottaa nimi
tiedot vuCalibrationRecords-
tietuesarjan VuCalibrationData-
tietueista (lisdys 1), jolloin
CalibrationPurpose-muuttuja
on:’03'H

Ajoneuvoyksikon
ensimmaisen
kalibroinnin
pdivimadra sen ollessa
nykyisessi ajoneuvossa.

tp15638DateTachoConnected
INTEGER(0..4294967295),
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Jos edellistd kalibrointia ei ole,
ajoneuvoyksikko asettaa
RTM17:n arvoksi 0.

RTM18
Nykyinen nopeus
(Current Speed)

Ajoneuvoyksikko luo
kokonaislukuarvon
datatyypille RTM18.

Ajoneuvoyksikko asettaa
datatyypin RTM18 arvoksi
viimeisimman kirjatun nykyisti
nopeutta koskevan tiedon
RtmData:n viimeisimman
pdivityksen ajankohtana.

Viimeisin kirjattu
nykyistd nopeutta
koskeva tieto

tp15638CurrentSpeed INTEGER
(0..255),

RTM19
Aikaleima
(Timestamp)

Ajoneuvoyksikkd luo
kokonaislukuarvon datatyypille
RTM19 (timeReal lisdyksessi 1).

Ajoneuvoyksikko asettaa
datatyypin RTM19 arvoksi
RtmData:n arvon viimeisimman
pdivityksen ajankohtana.

Taminhetkisen
TachographPayload-
tietueen aikaleima

tp15638Timestamp
INTEGER(0..4294967295),

RTM20

Aika, jolloin viimeisin
todennettu ajoneuvon
sijainti oli saatavilla
(Time at which the
latest authenticated
vehicle position was

Ajoneuvoyksikko luo
kokonaislukuarvon (timeReal
lisdyksessd 1)

datatyypille RTM20.

Ajoneuvoyksikko asettaa
datatyypin RTM20 arvoksi ajan,
jolloin viimeisin todennettu

Viimeisimman
todennetun ajoneuvon
sijainnin aikaleima

tp15638LatestAuthenticatedPo-
sition
INTEGER(0..4294967295),

available) X o .

ajoneuvon sijainti oli saatavilla

GNSS-vastaanottimesta.

Jos GNSS-vastaanottimesta ei

ole koskaan ollut saatavilla

todennettua ajoneuvon sijaintia,

ajoneuvoyksikko asettaa

RTM20:n arvoksi 0.
RTM21 Ajoneuvoyksikko luo Kuljettajan tp15638ContinuousDrivingTime
Keskeytymitonajoaika | kokonaislukuarvon datatyypille | keskeytymiton ajoaika, | INTEGER(0..255),
(Continuous driving RTM21. koodattu
time) kokonaislukuna.

Ajoneuvoyksiko asettaa
datatyypin RTM21 arvoksi
kuljettajan kdynnissi olevan
keskeytymattdmin ajoajan.

Pituus: 1 tavu
Tarkkuus: 2 min/bit
Ei poikkeamaa
Tietojen vaihteluvali:
0-250

Arvo 250 tarkoittaa,
ettd kuljettajan
keskeytymaton ajoaika
on yhté suuri tai
suurempi kuin

500 minuuttia.
Arvot 251-254 eivit
ole kidytossa.
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Arvo 255 ilmaisee, ettd
tiedot eivit ole
saatavilla.
RTM22 Ajoneuvoyksikko luo Kuljettajan pédivin tp15638DailyDrivingTimeShift

Pisin pdivin ajoaika
kiynnissi olevan ja
edellisen RTM-vuoron
osalta (Longest daily
driving time for the
ongoing and previous
RTM-shift), laskettu
lisiykseen 14 tehdyn
lisiyksen mukaisesti

kokonaislukuarvon datatyypille
RTM22.

Ajoneuvoyksikko asettaa
datatyypin RTM22 arvoksi
kuljettajan kahdesta pdivan
ajoajasta pidemman, jolloin se
on joko kaynnissa oleva tai
edellinen RTM-vuoro.

ajoaika, koodattu
kokonaislukuna.
Pituus: 1 tavu
Tarkkuus: 4 min/bit

Ei poikkeamaa
Tietojen vaihteluvali:
0-250

Arvo 250 tarkoittaa,
ettd kuljettajan paivin
ajoaika on yhtd suuri tai
suurempi kuin

1 000 minuuttia.
Arvot 251-254 eivit
ole kidytossa.

Arvo 255 ilmaisee, ettd
tiedot eivit ole
saatavilla.

INTEGER(0..255),

RTM23

Pisin piivin ajoaika
kiynnissi olevan
viikon aikana (Longest
daily driving time
within the ongoing
week), laskettu
lisiykseen 14 tehdyn
lisiyksen mukaisesti

Ajoneuvoyksikkd luo
kokonaislukuarvon datatyypille
RTM23.

Ajoneuvoyksikko asettaa
datatyypin RTM23 arvoksi
kuljettajan pisimmaén paivin
ajoajan, jolloin se on joko
kdynnissd oleva RTM-vuoro tai
miki tahansa pddttynyt RTM-
vuoro, joka on alkanut tai
padttynyt kdynnissd olevan
viikon aikana.

Kuljettajan pdivin
ajoaika, koodattu
kokonaislukuna.
Pituus: 1 tavu
Tarkkuus: 4 min/bit

Ei poikkeamaa
Tietojen vaihteluvali:
0-250

Arvo 250 tarkoittaa,
ettd kuljettajan pdivin
ajoaika on yhtd suuri tai
suurempi kuin

1 000 minuuttia.
Arvot 251-254 eivit
ole kiytossi.

Arvo 255 ilmaisee, ettd
tiedot eivit ole
saatavilla.

tp15638DailyDrivingTimeWeek
INTEGER(0..255),

RTM24

Viikon ajoaika (Weekly
driving time), laskettu
lisiykseen 14 tehdyn
lisiyksen mukaisesti

Ajoneuvoyksikké luo
kokonaislukuarvon datatyypille
RTM24.

Ajoneuvoyksikko asettaa
datatyypin RTM24 arvoksi
kuljettajan viikon ajoajan.

Kuljettajan viikon
ajoaika, koodattu
kokonaislukuna.
Pituus: 1 tavu
Tarkkuus: 20 min/bit
Ei poikkeamaa
Tietojen vaihteluvali:
0-250

tp15638WeeklyDrivingTime
INTEGER(0..255),
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Arvo 250 tarkoittaa,
ettd kuljettajan viikon
ajoaika on yhtd suuri tai
suurempi kuin

5 000 minuuttia.
Arvot 251-254 eivit
ole kdytossa.

Arvo 255 ilmaisee, ettid
tiedot eivit ole

saatavilla.
RTM25 Ajoneuvoyksikko luo Kuljettajan kahden tp15638FortnightlyDrivingTime
Kahden viikon ajoaika | kokonaislukuarvon datatyypille | viikonajoaika, koodattu | INTEGER(0..255),
(Fortnightly driving RTM25. kokonaislukuna.
time), laskettu Pituus: 1 tavu

Ajoneuvoyksikko asettaa
ﬂatgtyypin RTM25 a.r.voksi Ei poikkeamaa
uljettajan kahden viikon Tietof . A,
7 ietojen vaihteluvili:
ajoajan. 0-250
Arvo 250 tarkoittaa,
ettd kuljettajan kahden
viikon ajoaika on yhti
suuri tai suurempi kuin
7 500 minuuttia.
Arvot 251-254 eivit
ole kidytossa.
Arvo 255 ilmaisee, ettd
tiedot eivit ole
saatavilla.

lisiykseen 14 tehdyn Tarkkuus: 30 min/bit

lisiyksen mukaisesti

Huomautus: RTM22, RTM23, RTM24 ja RTM25 lasketaan tahan lisdykseen tehdyn lisayksen mukaisesti.”

ili) korvataan 5.4.7 kohdassa taulukko 14.9 seuraavasti:

"Taulukko 14.9

Alustus - esimerkki VST-kehyksen sisillostd

o
; Maéirite/Kenttid Bittejd oktetissa Kuvaus
=
o
1 FLAG 01111110 Alkuerote (start flag)
2 Private LID XXXX XXXX Tietyn ajoneuvoyksikon DSRC-laitteen
yhteysosoite
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3 XXXX XXXX
4 XXXX XXXX
5 XXXX XXXX
6 MAC Control field 1100 0000 Komennon PDU (Command PDU)
7 LLC Control field 0000 0011 Kayttoliittymakomento
8 Fragmentation header 1xxx x001 Ei fragmentointia
9 VST 1001 Alustuksen vastaus
SEQUENCE { P .
Fill BIT STRING (SIZE(4)) | 0000 Ei kdytetd ja arvoksi asetetaan 0
10 Profile INTEGER 0000 0000 Ei liittymaa. Esimerkkiprofiili 0
(0..127,..) Ei liittymaa, 1 sovellus
Applications
SEQUENCE OF {
11 0000 0001
12 SEQUENCE { 1 EID loytyy
OPTION indicator 1
OPTION indicator | ! Parametri 16ytyy
AID o 000010 Fi liittymaa. AID = 2 Freight&Fleet
DSRCApplicationEn-
titylD
13 EID Dsrc-EID XXXX XXXX Madritetty ajoneuvoon asetetussa laitteessa
ja tunnistaa sovelluksen esiintyman.
14 Parameter Container { | 0000 0010 Ei liittymaa, sdilon valinta = 02,
oktettijono
15 00000110 Ei liittymaa, RTM-kontekstitunnuksen
pituus = 6
16 Rtm-ContextMark = | 0000 0101 Ensimmdinen oktetti on 05H, joka on
SEQUENCE { pituus.
Standardldentifier Seuraavat 5 oktettia koodaavat tuetun
— standardin, osan ja version oliotunnistetta.
17 standardIdentifier 0010 1000 {ISO (1) standardi (0) TARV (1 56 38) 0sa 9
18 1111 1010 (9) versio 2 (2)}
19 0001 0110
20 0000 1001
21 0000 0010
22 ObeConfiguration 0 ObeStatus ei loydy
Sequence {
OPTION indicator
EquipmentClass XXX XXXX Titd kenttdd kdytetddn valmistajan
INTEGER (0..32767) — — —
23 XXXX XXXX ilmoitusten esittdimiseen DSRC-rajapinnan
ohjelmisto-/laitteistoversiosta
24 Manufacturerld XXXX XXXX Ajoneuvoyksikon DSRC-laitteen
INTEGER (0..65535) valmistajan tunniste siten, kuin se
25 KXXX XXXX madritellddn rekisterissd ISO 14816
26 FCS XXXX XXXX Kehyspohjainen varmiste
27 XXXX XXXX
28 Flag 01111110 Loppuerote (end flag)
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iv) lisdtddn 5.5 kohta seuraavasti:
”5.5 Varattu mydhempdin kiyttoon”
v) 5.7 kohdassa, korvataan kohdat DSC_77 ja DSC_78 seuraavasti:

"DSC_77 VUSM-toiminto toimittaa jo suojatut tiedotajoneuvoyksikon DSRC-laitteelle. VUSM-
toiminto tarkistaa, ettd ajoneuvoyksikon DSRC-laitteeseen kirjatut tiedot on siirretty
onnistuneesti ajoneuvoyksikon DSRC-laitteeseen. Ajoneuvoyksikdstd ajoneuvoyksikin DSRC-
laitteelle suoritettavan tiedonsiirron yhteydessd tapahtuvien mahdollisten virheiden kirjaus
ja raportointi kirjataan EventFaultType-tyypilld ja enum-arvolla, joksi on asetettu '0CH
Communication error with the remote communication facility (Virhe viestinnissd
etdviestintilaitteiston kanssa), sekd aikaleimalla. VUSM-toiminto tarkistaa, ettd tiedot on
siirretty onnistuneesti ajoneuvoyksikon DSRC-laitteeseen.

DSC_78 Varattu myohempaan kayttoon.”

d) lisdtdan lisdys seuraavasti:

"Lisdys

Piivin, yhden viikon ja kahden viikon ajoajan laskemista koskevat sadnnot

1. Laskemista koskevat perussddnnot

Ajoneuvoyksikko laskee piivin ajoajan, yhden viikon ajoajan ja kahden viikon ajoajan kayttimilld
ajoneuvoyksikon kuljettajan korttiaukkoon (korttiaukko 1, kortinlukija #1) asetetulle kuljettajakortille (tai
korjaamokortille) tallennettuja asiaan liittyvid tietoja sekd tietoja valitusta kuljettajan toiminnasta kyseisen
kortin ollessa asetettuna ajoneuvoyksikkdon.

Ajoaikoja ei lasketa silloin, kun yksikk66n ei ole asetettu kuljettajakorttia (tai korjaamokorttia).

UNKNOWN (tuntemattomat) -jaksot, jotka esiintyvdt laskemista varten tarvittavan ajanjakson aikana,
rinnastetaan BREAK/REST (tauko(lepo) -jaksoihin.

UNKNOWN-jaksoja ja -toimintaa, joiden kesto on negatiivinen (toiminnan alku on mydhempi kuin toiminnan
loppu) kahden eri ajoneuvoyksikon aikojen piallekkiisyyksien tai ajan asetusten vuoksi, ei oteta huomioon.

Kuljettajakortille tallennettua toimintaa, joka vastaa liitteessd I C olevassa gg kohdassa olevan madritelmin
mukaisia OUT OF SCOPE (asetuksen piiriin kuulumaton) -jaksoja, tulkitaan seuraavasti:

— BREAK/REST(tauko/lepo) lasketaan BREAK- tai REST-toiminnaksi
— WORK (ty0) ja DRIVING (ajo) lasketaan WORK-toiminnaksi
— AVAILABILITY (varallaolo) lasketaan AVAILABILITY-toiminnaksi.

Tamin lisdyksen yhteydessa ajoneuvoyksikon osalta on oletuksena, ettd toimintaan liittyvien kortin tietueiden
alussa on vuorokautinen lepoaika.
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2. Kasitteet

Seuraavia kasitteitd sovelletaan yksinomaan tihdn lisdykseen, ja niiden tarkoituksena on tdsmentdi
ajoneuvoyksikon suorittamaa ajoaikojen laskemista ja myohempad valittdmista etdviestintalaitteistosta.

a) 'RTM-vuorolla’ tarkoitetaan jaksoa vuorokautisen lepoajan péddttymisen ja sen jilkeisen seuraavan
vuorokautisen lepoajan padttymisen valilld.

Ajoneuvoyksikko aloittaa uuden RTM-vuoron vuorokautisen lepoajan pdittymisen jilkeen.
Kéynnissd oleva RTM-vuoro on viimeisimman vuorokautisen lepoajan padttymisen jilkeinen jakso;

b) ‘'yhteenlasketulla ajoajalla’ tarkoitetaan kuljettajan kaiken DRIVING-toiminnan kokonaiskestoa tietyn jakson
aikana, kun OUT OF SCOPE -olosuhteet eivit ole voimassa;

) ’péivin ajoajalla’ tarkoitetaan yhteenlaskettua ajoaikaa RTM-vuoron aikana;
d) ’viikon ajoajalla’ tarkoitetaan yhteenlaskettua ajoaikaa kdynnissi olevan viikon osalta;
e) ’keskeytymittomalld lepoajalla’ tarkoitetaan keskeytymatontd BREAK/REST-jaksoa;
f) ’kahden viikon ajoajalla’ tarkoitetaan yhteenlaskettua ajoaikaa edellisen ja kdynnissi olevan viikon osalta;
g) 'vuorokautisella lepoajalla’ tarkoitetaan BREAK/REST-jaksoa, joka voi olla joko
— sadnnollinen vuorokautinen lepoaika,
— jaettu vuorokautinen lepoaika tai
— lyhennetty vuorokautinen lepoaika.

Lisayksen 14 yhteydessi silloin, kun ajoneuvoyksikko laskee viikoittaisia lepoaikoja, kyseisid viikoittaisia
lepoaikoja pidetdin vuorokautisina lepoaikoina;

h) ’saannolliselld vuorokautisella lepoajalla’ tarkoitetaan yhtdjaksoista lepoaikaa, joka kestdd vihintddn
11 tuntia.

Poikkeustapauksessa, kun FERRY/TRAIN CROSSING (lautta-/junakuljetus) -olosuhde on voimassa,
sadnnollinen vuorokautinen lepoaika voidaan keskeyttdd enintddn kaksi kertaa sellaisella muulla
toiminnalla kuin levolla, jonka yhteenlaskettu enimmadiskesto on yksi tunti, eli sddnnollinen
vuorokautinen lepoaika, johon sisiltyy FERRY/TRAIN CROSSING -jakso tai -jaksoja, voidaan jakaa
kahteen tai kolmeen osaan. Ajoneuvoyksikko laskee tilloin sddnnéllisen vuorokautisen lepoajan, kun
3 kohdan mukaisesti laskettu yhteenlaskettu lepoaika on vihintddn 11 tuntia.

Kun sddnnollinen vuorokautinen lepoaika on keskeytynyt, ajoneuvoyksikko:
— ei sisillytd kyseisten keskeytysten aikana todettua ajotoimintaa pdivin ajoajan laskemiseen, ja

— aloittaa uuden RTM-vuoron sen sddnnéllisen vuorokautisen lepoajan pdittyessi, joka on keskeytynyt.

Kuva 1.

Esimerkki vuorokautisesta lepoajasta, joka on keskeytynyt lautta-/junakuljetuksen vuoksi

& 4
; A B c D E F G
PPy - P = a/%8 h & o/%/8 h o/% 8 R
: Tydjakso 2h 30 min 8h 30 min 2h Uusi paiva

i) ’lyhennetylld vuorokautisella lepoajalla’ tarkoitetaan yhtdjaksoista lepoaikaa, joka kestdd vdhintddn 9 tuntia
mutta vahemman kuin 11 tuntia;

j) jaetulla vuorokautisella lepoajalla’ tarkoitetaan vuorokautista lepoaikaa, joka on pidetty kahdessa osassa:

— ensimmdisen osan on oltava yhtéjaksoinen lepoaika, joka kestda vihintdan 3 tuntia ja vihemman kuin
9 tuntia,

— toisen osan on oltava yhtdjaksoinen lepoaika, joka kestd vahintddn 9 tuntia.
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Poikkeustapauksessa, kun FERRY/TRAIN CROSSING -olosuhde on voimassa jaetun vuorokautisen
lepoajan yhden tai kummankin osan aikana, jaettu vuorokautinen lepoaika voidaan keskeyttdd enintdin
kaksi kertaa muulla toiminnalla, jonka yhteenlaskettu enimmaiskesto on yksi tunti, eli:

— jaetun vuorokautisen lepoajan ensimmainen osa voidaan keskeyttdd kerran tai kaksi kertaa, tai

— jaetun vuorokautisen lepoajan toinen osa voidaan keskeyttda kerran tai kaksi kertaa, tai

— jaetun vuorokautisen lepoajan ensimmdinen osa voidaan keskeyttdd kerran ja jaetun vuorokautisen
lepoajan toinen osa voidaan keskeyttdd kerran.

Ajoneuvoyksikko laskee tilloin jaetun vuorokautisen lepoajan, kun 3 kohdan mukaisesti laskettu
yhteenlaskettu lepoaika on:

— vahintddn 3 tuntia ja vadhemmin kuin 11 tuntia ensimmdisen lepoajan osalta ja vahintddn 9 tuntia
toisen lepoajan osalta, kun ensimmdinen lepoaika on keskeytynyt FERRY/TRAIN CROSSING
-olosuhteen vuoksi.

— vihintddn 3 tuntia ja vihemman kuin 9 tuntia ensimmidisen lepoajan osalta ja vihintddn 9 tuntia toisen

lepoajan osalta, kun ensimmadinen lepoaika ei ole keskeytynyt FERRY/TRAIN CROSSING -olosuhteen
vuoksi.

Kuva 2.

Esimerkki jaetusta vuorokautisesta lepoajasta, joka on keskeytynyt lautta-[junakuljetuksen

vuoksi
& & & &
A B C D E F G H |
fesss/asn| b |asasm| hoA @/ B R ho& @,/%/8 h Py
i 4h th | 20min 2h 6h 7h 20min 3h Uusi piivi

Kun jaettu vuorokautinen lepoaika on keskeytynyt, ajoneuvoyksikko:
— ei sisillytd kyseisten keskeytysten aikana todettua ajotoimintaa pdivin ajoajan laskemiseen, ja
— aloittaa uuden RTM-vuoron sen jaetun vuorokautisen lepoajan pdattyessd, joka on keskeytynyt;

k) ‘viikolla’ tarkoitetaan UTC-ajassa ilmaistua ajanjaksoa maanantaista klo 00.00 sunnuntaihin klo 24.00.

. Lepoajan laskeminen, kun se on keskeytynyt lautta-/junakuljetuksen vuoksi

Sellaisen lepoajan laskemiseksi, joka on keskeytynyt lautta-/junakuljetuksen vuoksi, ajoneuvoyksikko laskee
yhteenlasketun lepoajan seuraavien vaiheiden mukaisesti:

a) Vaihe 1

Ajoneuvoyksikko havaitsee lepoajan keskeytykset, jotka ovat tapahtuneet ennen FERRY/TRAIN CROSSING
-alkuerotteen (begin flag) aktivoimista kuvan 3 mukaisesti ja kuvaa 4 koskevassa tapauksessa kuvan 4
mukaisesti, ja arvioi kunkin havaitun keskeytyksen, jos seuraavat ehdot tayttyvit:

— keskeytys saa aikaan sen, ettd havaittujen keskeytysten kokonaiskesto, mukaan lukien keskeytykset,
jotka tapahtuvat jaetun vuorokautisen lepoajan ensimmdisen osan aikana lautta-[junakuljetuksen
vuoksi, ylittad yhteensd yhden tunnin,

— keskeytys saa aikaan sen, ettd havaittujen keskeytysten kokonaismaird, mukaan lukien keskeytykset,
jotka tapahtuvat jaetun vuorokautisen lepoajan ensimmadisen osan aikana lautta-[junakuljetuksen

vuoksi, on suurempi kuin kaksi,

— keskeytyksen pdattymisen jilkeen on tallennettu tiedot paikasta, jossa paivin tyoaika paittyy.
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Jos mikain edelld olevista ehdoista ei tiyty, keskeytystd valittomasti edeltivd yhtdjaksoinen lepoaika lisitdan
yhteenlaskettuun lepoaikaan.

Jos vahintddn yksi edelld olevista ehdoista téyttyy, ajoneuvoyksikko joko lopettaa yhteenlasketun lepoajan
laskemisen vaiheen 2 mukaisesti tai havaitsee FERRY/TRAIN CROSSING -alkuerotteen (begin flag) jilkeen
tapahtuvat lepoajan keskeytykset vaiheen 3 mukaisesti.

b) Vaihe 2

Ajoneuvoyksikko arvioi kunkin vaiheen 1 mukaisesti havaitun keskeytyksen osalta, pitdisiko
yhteenlasketun lepoajan laskeminen lopettaa. Ajoneuvoyksikko lopettaa laskemisprosessin, kun kaksi
yhtdjaksoista lepoaikaa, jotka ovat esiintyneet ennen FERRY/TRAIN CROSSING -alkuerotteen aktivointia,
on lisitty yhteenlaskettuun lepoaikaan, mukaan lukien lepoajat, jotka on lisitty jaetun vuorokautisen
lepoajan ensimmdisessd osassa, joka on myds keskeytynyt lautta-/junakuljetuksen vuoksi. Muussa
tapauksessa ajoneuvoyksikko jatkaa vaiheen 3 mukaisesti.

¢) Vaihe 3

Jos ajoneuvoyksikko jatkaa vaiheen 2 suorittamisen jilkeen yhteenlasketun lepoajan laskemista,
ajoneuvoyksikkd havaitsee FERRY/TRAIN CROSSING -olosuhteen kiytdstd poistamisen jilkeen
tapahtuvat keskeytykset kuvan 3 ja kuvaa 4 koskevassa tapauksessa kuvan 4 mukaisesti.

Kunkin havaitun keskeytyksen osalta ajoneuvoyksikko arvioi, saako keskeytys aikaan sen, ettd kaikkien
havaittujen keskeytysten yhteenlaskettu aika ylittdd yhden tunnin, jolloin yhteenlasketun lepoajan
laskeminen padttyy keskeytystd edeltdvin yhtdjaksoisen lepoajan loppuun. Muussa tapauksessa kutakin
keskeytystd seuraavat yhtdjaksoiset lepoajat lasketaan mukaan vuorokautiseen lepoaikaan, kunnes
vaiheen 4 ehto tayttyy.

d) Vaihe 4

Yhteenlasketun lepoajan laskeminen loppuu, kun ajoneuvoyksikkd on lisinnyt vaiheiden 1 ja 3
seurauksena enintddn kaksi yhtédjaksoista lepoaikaa sithen lepoaikaan, jonka osalta on aktivoitu
FERRY/TRAIN CROSSING -olosuhde, mukaan lukien keskeytykset, jotka tapahtuvat jactun vuorokautisen
lepoajan ensimmaisen osan aikana lautta-[junakuljetuksen vuoksi.

Kuva 3.

Lepoaikojen kisittely ajoneuvoyksikossid sen midrittimiseksi, lasketaanko keskeytynyt
lepoaika sdinnélliseksi vuorokautiseksi lepoajaksi vai jaetun vuorokautisen lepoajan
ensimmiiseksi osaksi

A A

h5 ha h3 h2 h1
R @S8R eSS0 h os%AA ko |@S%S8] Rk

Compute

ruption between h4 ant g
01— meetsoneof theconditions in step ><iic_¢”_ Interruption between h3 andha N temponbetwesn h2/ant & mests .~ terruption between h1and h2 meets
h3+hashs 5  the col step3 o 3

b >
>- — ha+t
meets oneof nditions in step 1 > ‘the condition In step e e Compute hi+h2+h3)

~Interruption between h2 and h3 meets ] P merm
: the condition in step 3 > computenssha | )

Compute h2+h3+hd)
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Kuva 4.

Lepoaikojen kisittely ajoneuvoyksikossi sen mairittimiseksi, lasketaanko keskeytynyt
lepoaika jaetun vuorokautisen lepoajan toiseksi osaksi

& &

h1o h9 h8 h7 hé

h (oo | h (ot | h as% s 8 R |Os%AR h
o Je— i e Empimiiialies, o G T it e S IRt AN
a bt h1+h2+h3+h8

~ intersuption between hg and h9

hashashBah o JE U meets the first ondition n step 1

h2+h3+heshe

Compute Interruption between h7 and hg
h3h7+h8HhS m

~Interruption

meats the conditionin step 3 mests the conditionin step 3

\ : )
|

= D interruption between h8 and h7

meets the condition instep 3
Compute h3+ha+ho. h2en3h7eh8

Rl Compute h3sh7she. Compute h3she

Compute
\__ ha+h6eh7she

Compute h3eha+he
or h2ihashe

Kuva 5.

Esimerkki vuorokautisesta lepoajasta, joka on keskeytynyt useammin kuin kaksi kertaa,
minki vuoksi lepoaikaa H ei sisillyteti laskemiseen

& &
A B [ D E ! F ! G H ] [
[cFa - Py L] /% 8 h as%s8 1 ] | oAS%S8 ] | BA%AB R
45h 2h 20min 1h 20min | 8h | 20min 2h i
Tyo Lepo Siirtyminen Lepo Alukseen nousu ! Lepo lautalla ! Aluksesta poistuminen Lepo !
IUuden vuoron IKasin valittu uuden
jalkaminen kolmen tySjakson
keskeytyksen vuoksi :alkaminen
1
1
1 !
Kuva 6.

Esimerkki vuorokautisesta lepoajasta, jossa lautta-[junakuljetuksen laskemista koskeva
jakso alkaa tydajan paittyessd

A & :Uuden vuoron alku
A B c D E ! F ! G H ] [
/%8 h h /% 8 h o/%/8 | h | Bs%SE h [T - P
45h 2h 20 min 1h 20min | 8h ! 20min 2h ]
Tyo Lepo Siirtyminen Lepo Alukseen nousu! Lepo lautalla ',Aluksesta poistuminen| Lepo !
Kasin valittu IKasin valittu uuden
tyéjakson |tydjakson
! pasttyminen lalkaminen
Kuva 7.

Esimerkki vuorokautisesta lepoajasta, joka on keskeytynyt useammin kuin kaksi kertaa,
minki vuoksi lepoaikaa B ei sisillyteti laskemiseen

& A
A B c D E F G ! H ] 1
/% 8k h /%0 h o/%0 h o/%/8 | h Ry - Py
45h 1h 10min 1h 10min 1h 10min | 9h ]
Tyo Lepo Siirtyminen Lepo Siirtyminen Lepo Alukseen nousu{ Lepo lautalla !
I

Uuden vuoron alku
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Kuva 8.

Esimerkki jaetusta vuorokautisesta lepoajasta, joka on keskeytynyt kerran ensimmiisen lepoajan
aikana ja kerran toisen lepoajan aikana

& & ) )
A B © ! D ] E F G ] H ] 1
o484 R h a/%sA h [ PPy - Py ) h o/%/8 | h [P - Py ]
3h 1h 0min | 2h ] 6h 2h 0min | 7h ]
Tyo Lepo Alukseen nousl! Lepo lautalla ! Tyo Lepo Alukseen nousu! Lepo lautalla !

!Uuden vuoron alku

4. Piivin, yhden viikon ja kahden viikon ajoajan laskeminen

Ajoneuvoyksikko laskee piivin ajoajan (tai ajoajat) kdynnissd olevalle ja edellisille RTM-vuoroille.
Vuorokautisten lepoaikojen keskeytysten aikana tapahtuvaa ajoaikaa ei lisitd paivin ajoajan laskemiseen, kun
tallaiset keskeytykset johtuvat lautta-fjunakuljetuksesta ja 2 kohdan h ja j alakohdassa ja 3 kohdassa
vahvistetut vaatimukset tdyttyvit. Kuitenkin siltd osin kuin ajoneuvoyksikko ei ole laskenut koko sddnnollistd
tai jaettua vuorokautista lepoaikaa 3 kohdan mukaisesti, keskeytysten aikaiset ajoajat lisitddn kdynnissd

olevan RTM-vuoron pdivin ajoaikaan.

Ajoneuvoyksikko laskee myos viikon ja kahden viikon ajoajat. Vuorokautisten lepoaikojen keskeytysten aikana
lautta-[junakuljetuksesta johtuva ajoaika lasketaan mukaan viikon ja kahden viikon ajoaikoihin.”

40) Muutetaan lisdys 15 seuraavasti:

a) korvataan otsikko seuraavasti:

"Lisdys 15

SIIRTYMINEN: ERI SUKUPOLVIEN JA VERSIOIDEN LAITTEIDEN RINNAKKAISEN KAYTON HALLINTA”

b) muutetaan sisallysluettelo seuraavasti:
i) (ei koske suomenkielisti toisintoa)

ii) lisdtddn 5 kohta seuraavasti:

”5. RAJANYLITYSTEN TALLENTAMINEN ENSIMMAISEN SUKUPOLVEN AJOPIIRTUREISSA JA TOISEN
SUKUPOLVEN AJOPIIRTURIEN VERSIOSSA 17

¢) korvataan 2—4 kohta seuraavasti:
”2. YLEISET SAANNOKSET

2.1 Yhteenveto siirtymisesti

Tamdn liitteen johdanto-osassa esitetddn yhteenveto siirtymisesti ensimmdisen sukupolven ajopiirturijirjes-
telmistd toisen sukupolven ajopiirturijirjestelmain sekd toisen sukupolven valvontalaitteiden ja ajopiirturi-

korttien version 2 kdyttdonotosta.

Johdanto-osan sdinnosten lisiksi muistutetaan seuraavista asioista:

— ensimmdisen sukupolven liiketunnistimet eivit ole yhteentoimivia minkddn toisen sukupolven

ajoneuvoyksikkojen version kanssa,

— vain toisen sukupolven litketunnistimia voidaan asentaa ajoneuvoihin, jotka on varustettu jollakin toisen
sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiolla,

— tietojen kopiointi- ja kalibrointilaitteita on kehitettdivd valvontalaitteiden ja ajopiirturikorttien
molempien sukupolvien tai versioiden kiyton tukemiseksi.
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2.2 Ajoneuvoyksikkdjen ja korttien yhteentoimivuus

Ensimmdisen sukupolven ajopiirturikortit ovat yhteentoimivia (asetuksen (ETY) N:o 3821/85 liitteen I B
mukaisten) ensimmdisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen kanssa, ja toisen sukupolven ajopiirturikorttien
kaikki versiot ovat yhteentoimivia (timan asetuksen liitteen I C mukaisten) minkd tahansa toisen
sukupolven ajoneuvoyksikkojen version kanssa. Lisaksi sovelletaan alla olevia vaatimuksia.

MIG_001 Vaatimusten MIG_004 ja MIG_005 mukaisia tilanteita lukuun ottamatta ensimmaéisen
sukupolven ajopiirturikortteja voidaan kiyttdd missd tahansa toisen sukupolven
ajoneuvoyksikoiden versiossa niiden voimassaoloajan padttymiseen asti. Niiden haltija
voi kuitenkin pyytda niiden korvaamista toisen sukupolven ajopiirturikorteilla heti, kun
nditd on saatavilla.

MIG_002 Missd tahansa toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiossa voidaan kiyttdd mitd
tahansa paikalleen asetettua, voimassa olevaa ensimmdisen sukupolven kuljettaja-,
valvonta- ja yrityskorttia.

MIG_003 Tdma mahdollisuus voidaan poistaa tallaisista ajoneuvoyksikoistd pysyvisti korjaamolla,
minkd jalkeen niissd ei voida endd kdyttdd ensimmadisen sukupolven ajopiirturikortteja.
Timd on mahdollista vasta sen jilkeen, kun Euroopan komissio on kiynnistinyt
menettelyn, jonka tarkoituksena on pyytdd korjaamoita tekemdin niin, esimerkiksi
ajopiirturin madriaikaistarkastuksen yhteydessa.

MIG_004 Toisen sukupolven ajoneuvoyksikdissd voidaan kiyttdd vain toisen sukupolven
korjaamokortteja.
MIG_005 Kaikki toisen sukupolven ajoneuvoyksikkéjen versiot ottavat toimintatilan

madrittdmisessd huomioon vain paikalleen asetettujen, voimassa olevien korttien tyypin
niiden sukupolvesta tai versiosta riippumatta.

MIG_006 Mitd tahansa voimassa olevan toisen sukupolven ajopiirturikortin versiota voidaan kayttda
ensimmdisen sukupolven ajoneuvoyksikdissd samalla tavalla kuin samantyyppistd
ensimmadisen sukupolven ajopiirturikorttia.

2.3 Ajoneuvoyksikkdojen ja liiketunnistimien yhteentoimivuus

Ensimmdisen sukupolven liiketunnistimet ovat yhteentoimivia ensimmadisen sukupolven ajoneuvoyk-
sikkojen kanssa, ja toisen sukupolven liiketunnistimet ovat yhteentoimivia minkd tahansa toisen
sukupolven ajoneuvoyksikkojen version kanssa. Lisaksi sovelletaan alla olevia vaatimuksia.

MIG_007 Mitddn toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen versiota ei saa liittdd ensimmdisen
sukupolven litketunnistimiin eiké kdyttdd niiden kanssa.

MIG_008 Toisen sukupolven liiketunnistimia voidaan liittad vain toisen sukupolven ajoneuvoyk-
sikk6ihin niiden versiosta riippumatta tai kummankin sukupolven ajoneuvoyksikkéihin
ja kdyttdd niiden kanssa.

2.4 Ajoneuvoyksikkdojen, ajopiirturikorttien ja tietojen kopiointilaitteiden yhteentoimivuus

MIG_009 Tietojen kopiointilaitteet voivat olla yhteensopivia kaikkien sukupolvien ja versioiden
ajoneuvoyksikkojen ja ajopiirturikorttien kanssa.

2.4.1 Kortin tietojen suora kopiointi IDE-laitteella

MIG_010 Tiedot kopioidaan IDE-laitteella kortinlukijaan asetetuilta yhden sukupolven ajopiirturi-
korteilta kyseisen sukupolven turvallisuusmekanismeja ja tietojen kopiointiprotokollaa
kayttden. Kopioidut tiedot ovat kyseiselle sukupolvelle ja versiolle maaritetyssd muodossa.
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MIG_011 Jotta my6s muut kuin EUnn valvontaviranomaiset voivat valvoa kuljettajia, toisen
sukupolven kuljettajakorttien (ja korjaamokorttien) tietoja voidaan niiden versiosta
riippumatta kopioida samalla tavalla kuin ensimmidisen sukupolven kuljettajakorttien (ja
korjaamokorttien). Kopioitavat tiedot ovat

— allekirjoittamattomat EF IC- ja EF ICC -tiedostot (valinnainen),

— allekirjoittamattomat EF-tiedostot (ensimmdinen sukupolvi) Card_Certificate ja
CA_Certificate,

— ensimmdisen  sukupolven kortin  kopiointiprotokollan edellyttimdt muut
sovellustietoja sisdltavit (DF Tachograph -tiedoston alaiset) EF-tiedostot. Tiedot
suojataan digitaalisella allekirjoituksella ensimmdisen sukupolven turvallisuusme-
kanismien mukaisesti.

Kopioitaviin tietoihin eivdt kuulu sovellustietoja sisaltavit EF-tiedostot, joita on vain
toisen sukupolven kuljettajakorttien (ja korjaamokorttien) versiossa 1 tai versiossa 2
(DF Tachograph_G?2 -tiedoston alaiset sovellustietoja sisiltavit EF-tiedostot).

2.4.2 Kortin tietojen kopiointi ajoneuvoyksikon kautta

MIG_012 Tiedot kopioidaan ensimmiisen sukupolven ajoneuvoyksikk66n asetetulta mitd tahansa
versiota olevalta toisen sukupolven kortilta ensimmdisen sukupolven tietojen kopiointi-
protokollaa kiyttden. Kortti vastaa ajoneuvoyksikon komentoihin samalla tavalla kuin
ensimmdisen sukupolven kortti, ja kopioidut tiedot ovat samassa muodossa kuin
ensimmadisen sukupolven kortilta kopioidut tiedot.

MIG_013 Tiedot kopioidaan mitd tahansa versiota olevaan toisen sukupolven ajoneuvoyksikk66n
asetetulta ensimmdisen sukupolven kortilta timin liitteen lisdyksessd 7 mddriteltyd
tietojen kopiointiprotokollaa kiyttien. Ajoneuvoyksikko lihettdd komentoja kortille
samalla tavalla kuin ensimmiisen sukupolven ajoneuvoyksikko, ja kopioidut tiedot ovat
ensimmidisen sukupolven korteille maaritetyssd muodossa.

2.4.3 Ajoneuvoyksikon tietojen kopiointi

MIG 014 Muulloin kuin tilanteessa, jossa muut kuin EU:n valvontaviranomaiset valvovat kuljettajia,
tiedot kopioidaan toisen sukupolven ajoneuvoyksikosti toisen sukupolven turvallisuus-
mekanismeja ja timén liitteen lisdyksessd 7 mddriteltyd asianomaisen version tietojen
kopiointiprotokollaa kiyttden.

MIG_015 Jotta my6s muut kuin EU:n valvontaviranomaiset voivat valvoa kuljettajia, mitd tahansa
versiota olevien toisen sukupolven ajoneuvoyksikkojen tietoja voidaan vaihtoehtoisesti
kopioida myos ensimmadisen sukupolven turvallisuusmekanismeja kiyttden. Kopioidut
tiedot ovat silloin samassa muodossa kuin ensimmadisen sukupolven ajoneuvoyksikostd
kopioidut tiedot. Tima mahdollisuus on valittavissa valikon komentojen avulla.

2.5 Ajoneuvoyksikkojen ja kalibrointilaitteiden yhteentoimivuus

MIG_016 Kalibrointilaitteilla pystytddn kalibroimaan kummankin sukupolven tai version ajopiirturit
kyseisen sukupolven tai version kalibrointiprotokollaa kiyttien. Kalibrointilaitteet voivat
olla yhteentoimivia kaikkien ajoneuvoyksikkojen sukupolvien ja versioiden kanssa.

3. TARKEIMMAT VAIHEET ENNEN KAYTTOONOTTOPAIVAMAARAA

MIG_017 Testiavaimet ja -varmenteet tulevat valmistajien saataville timdn liitteen julkaisupdivina.

MIG_018 Yhteentoimivuustestien on oltava valmiita alkamaan ajoneuvoyksikkojen version 2 ja
ajopiirturikorttien version 2 osalta valmistajien pyynndstd viimeistddn 15 kuukautta
ennen kayttoonottopdivimadraa.
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MIG_019 Toisen sukupolven ajopiirturien, ajopiirturikorttien ja liiketunnistimien versiossa 2

kéytetddn samoja avaimia ja varmenteita kuin toisen sukupolven version 1 laitteissa.

MIG_020 Jasenvaltioiden on kyettdvi myontimain versiota 2 olevia toisen sukupolven

korjaamokortteja viimeistddn 1 kuukausi ennen kiyttoonottopdivimadraa.

MIG_021 Jasenvaltioiden on kyettivd myontimaidn kaikkia muita toisen sukupolven ajopiirturi-

korttien version 2 tyyppejd viimeistddn 1 kuukausi ennen kiyttoonottopdivimadra.

4. KAYTTOONOTTOPAIVAMAARAN JALKEEN SOVELLETTAVAT SAANNOKSET

MIG_022 Kéyttoonottopdivimairastd alkaen jasenvaltiot voivat myontdd vain versiota 2 olevia
toisen sukupolven ajopiirturikortteja.

MIG_023 Ajoneuvoyksikkojen ja liiketunnistimien valmistajat saavat valmistaa ensimmdisen
sukupolven ajoneuvoyksikkojd ja liikketunnistimia niin kauan kuin niitd on kiytossi, jotta
vialliset osat voidaan korvata.

MIG_023a Kayttoonottopdivimédrastd alkaen vialliset versiota 1 olevat toisen sukupolven
ajoneuvoyksikot tai ulkoiset GNSS-laitteistot on korvattava versiota 2 olevilla toisen
sukupolven ajoneuvoyksikéilld tai ulkoisilla GNSS-laitteistoilla.

MIG_024 Ajoneuvoyksikkojen ja litketunnistimien valmistajat voivat pyytda jo tyyppihyviksyttyjen
ensimmadisen sukupolven ajoneuvoyksikko- ja litketunnistintyyppien tai versiota 1 olevien
toisen sukupolven ajoneuvoyksikkodjen tyyppihyviksynnin jatkamista ja saada sen.”

d) lisdtddn 5 kohta seuraavasti:

”5. RAJANYLITYSTEN TALLENTAMINEN ENSIMMAISEN SUKUPOLVEN AJOPIIRTUREISSA JA TOISEN SUKUPOLVEN
AJOPIIRTUREIDEN VERSIOSSA 1

MIG_025 Sen maan ja soveltuvissa tapauksissa sen alueen tunnus, jonka kuljettaja syottdd
jasenvaltion rajan ylitettyddn asetuksen (EU) N:o 165/2014 34 artiklan 7 kohdan
mukaisesti, on syStettdvd pdivin tyoajan alkamispaikaksi asetuksen (EU) N:o 165/2014
liitteessd I C olevassa vaatimuksessa 60 sekd asetuksen (ETY) N:o 3821/85 liitteessd IB
olevassa vaatimuksessa 50 maddritetyn paikkoja koskevien tietojen syottimisen
mukaisesti.”

41) Korvataan lisiyksessd 16 oleva kohta ADA_012 seuraavasti:

"ADA_012

Muuntimen tuloliitinnalli on voitava tarvittaessa kertoa tai jakaa saapuvien nopeuspulssien
taajuuspulsseja kiintedlld kertoimella ja mukauttaa signaali kerroinalueeseen k, joka on madritelty tdssd
liitteessd (2 400-25 000 pulssia/km). Kiintedn kertoimen voivat ohjelmoida ainoastaan muuntimen
valmistaja ja muuntimen asennuksen suorittava hyvaksytty korjaamo.”
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