1.2.2017

Euroopan unionin virallinen lehti

L 27/169

OIKAISUJA

Oikaisu komission tidytintoonpanoasetukseen (EU) 2016/799, annettu 18 piivinid maaliskuuta
2016, ajopiirturien ja niiden osien rakentamista, testaamista, asentamista, kiyttod ja korjaamista
koskevan Euroopan parlamentin ja neuvoston asetuksen (EU) N:o 165/2014 tiytintoonpanemisesta

(Euroopan unionin virallinen lehti L 139, 26. toukokuuta 2016)

Sivulla 410, oikaistaan lisdyksessd 12 oleva taulukko 1 seuraavasti:

"Tiedostorakenne

Luoton kéyton edellytykset

Tiedosto Tiedoston tunniste Lue Piivitd Salattu
MF 3F00
EF.ICC 0002 ALW NEV Ei
(by VU)
DF GNSS Facility 0501 ALW NEV Ei
EF EGF_MACertificate C100 ALW NEV Ei
EF CA_Certificate C108 ALW NEV Ei
EF Link_Certificate C109 ALW NEV Ei
EF.EGF 2F2F SM-MAC NEV Ei
(by VU)
Tiedosto/Dataelementti Tiedostonumero Koko (tavua) Oletusarvot
Min. Maks.
MF 552 1031
EF.ICC
sensorGNSSSerialNumber 8 8
DF GNSS Facility 612 1023
EF EGF_MACertificate 204 341
EGFCertificate 204 341 {00..00}
EF CA_Certificate 204 341
MemberStateCertificate 204 341 {00..00}
EF Link_Certificate 204 341
LinkCertificate 204 341 {00..00}
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Tiedosto/Dataelementti Tiedostonumero Koko (tavua) Oletusarvot
Min. Maks.
EF.EGF

NMEA:n RMC-lauseke 01 85 85

NMEA:n GSA-lauseke 1 02 85 85

NMEA:n GSA-lauseke 2 03 85 85

NMEA:n GSA-lauseke 3 04 85 85

NMEA:n GSA-lauseke 4 05’ 85 85

NMEA:n GSA-lauseke 5 06’ 85 85
Ulkoisen GNSS-laitteiston 07’ 8 8
sarjanumero pitkdssd
muodossa, jonka mdiirite-
Imé lisdyksessd 1 on Sen-
sorGNSSSerialNumber.
GNSS-lahettimen|/vastaan- 08’ 2 2
ottimen kdyttojirjestelmin
tunniste, jonka maaritelma
lisdyksessd 1 on SensorO-
Sldentifier.
Ulkoisen GNSS-laitteiston 09 16 16
tyyppihyviksyntinumero,
jonka médritelmd lisdyk-
sessi 1 on SensorExter-
nalGNSSApprovalNumber.
Ulkoisen GNSS-laitteiston 10 8 8
turvakomponentin  tun-
niste, jonka méaritelma li-
sdyksessd 1 on SensorEx-
ternal GNSSSCldentifier.

RFU (Reserved for Future Use) '11-FD”

Varattu myohempédn kayttoon

Sivulla 462, oikaistaan lisdyksessd 14 oleva taulukko 14.1 seuraavasti:
"Vastaanottoyhteyden parametrit
Paramet-
rin nu- Parametri Arvo (Arvot) Huomautus
mero
(Item No.)
D1 Satelliittimaayhteyksien | REDCR-lukija voi kdyttdd neljad vaih- | Sisiltyy suositukseen ERC 70-03.

kantoaaltotaajuudet toehtoa: Tienvarsijirjestelmidn  tdytintoonpanija

5,7975 GHz
5,8025 GHz
5,8075 GHz
5,8125 GHz

voi valita kantoaaltotaajuudet ja ajoneu-
voyksikon DSRC-laitteen ei tarvitse tie-
tdd niitd.

(Yhdenmukainen  standardien
12253, EN 13372 kanssa)

EN
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Paramet-
i nu- Parametri Arvo (Arvot) Huomautus
mero
(Item No.)

D1a (¥ Kantoaaltotaajuuden to- | 5 mmn puitteissa (Yhdenmukainen standardin EN 12253
leranssi kanssa)

D2 (¥ Tienvarsiyksikon Sisiltyy suositukseen ERC 70-03. Parametri, jota kdytetddn hdirididen val-
(REDCR-lukija) ldhetti- REDCR-lukija on luokkaan B,C kuu- | vomiseen kyselylaitteiden valilla ldhialu-
men spektrimaski luva laite standardin EN 12253 mu- | eella (kuten mdiritellddn standardeissa

Kaisesti. EN 12253 ja EN 13372).
Téhin liitteeseen ei sisdlly muuta eri-
tyistd vaatimusta

D3 Ajoneuvoon  asetetun | 5,795-5.815,GHz (Yhdenmukainen standardin EN 12253
laitteen  (ajoneuvoyksi- kanssa)
kon DSRC-laite) vahim-
midistaajuusalue

D4 (%) Suurin EIRP-teho Sisiltyy suositukseen ERC 70-03 (il- | (Yhdenmukainen standardin EN 12253

man lupaa) ja kansallisiin sddnnoksiin. | kanssa)
Korkeintaan +33 dBm
D4a Kulmikas EIRP-maski Kyselylaitteen suunnittelijan ilmoitta- | (Yhdenmukainen standardin EN 12253
man ja julkaiseman eritelmdn mukai- | kanssa)
sesti

D5 Polarisaatio Vastapdivdinen, ympyranmuotoinen (Yhdenmukainen standardin EN 12253

kanssa)

D5a Ristipolarisaatio XPD: (Yhdenmukainen standardin EN 12253

Keskilinjalla: RSU (REDCR-lukija) t | kanssa)
> 15 6B

Ajoneuvoon asetetun laitteen (ajoneu-
voyksikon DSRC-laite) r > 10 8B

-3 dB alue: Tievarsiyksikko (REDCR-

lukija) t > 10 8B

Ajoneuvoon asetetun laitteen (ajoneu-
voyksikon DSRC-laite) r > 6 8B

D6 (¥ Modulaatio Amplitudimodulaatio kahdella tasolla | (Yhdenmukainen standardin EN 12253

kanssa)

Déa (*) Modulaatioindeksi 0,5..09 (Yhdenmukainen standardin EN 12253

kanssa)

D6b Silmikuvio > 90 % (aika) [ = 85 % (amplitudi)

D7 (% Datan koodaus FMO (Yhdenmukainen standardin EN 12253

Bitti '’ muuttuu ainoastaan bittivilin | kanssa)
alussa ja lopussa. Bitti '0’ muuttuu

my0s bittivilin keskelld verrattuna '1’-

bittiin.

D8 (%) Bittinopeus 500 kBit/s (Yhdenmukainen standardin EN 12253

kanssa)

D8a Bittikellon toleranssi parempi kuin 100 ppm (Yhdenmukainen standardin EN 12253

kanssa)
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Paramet-
i nu- Parametri Arvo (Arvot) Huomautus
mero
(Item No.)
D9 (¥ Bittivirhesuhde (B.E.R) < 105 jos ajoneuvoon asetetun lait- | (Yhdenmukainen standardin EN 12253
kommunikoinnissa teen (ajoneuvoyksikon DSRC-laite) tu- | kanssa)
losignaaliteho on vililld [D11a-D11b].
D10 Ajastin  (wake-up trig- | Ajoneuvoon asetettu laite (ajoneuvoyk- | Herdtystd varten ei tarvita erityistd ra-
ger), joka heridttdd ajo- | sikon DSRC-laite) herdd vastaanotettu- | kennetta.
neuvoon  asetetun .la}t- aan Véihinté}a’n 11 oktetin kehyksen Ajoneuvoyksikén DSRC-laite voi heriti
teen  (ajoneuvoyksikon | (mukaan lukien alustus). vastaanotettuaan alle 11 oktetin kehyk-
DSRC-laite) sen
(Yhdenmukainen standardin EN 12253
kanssa)
D10a Aloitusajan  enimmii- | < 5 ms (Yhdenmukainen standardin EN 12253
sarvo kanssa)
D11 Viestintavyohyke Alue, jonka sisdlli saavutetaan para- | (Yhdenmukainen standardin EN 12253
metrin D9a mukainen bittivirhesuhde | kanssa)
D11a (*) | Tehoraja  viestinnille | -24dBm (Yhdenmukainen standardin EN 12253
(ylempi). kanssa)
D11b (*) | Tehoraja viestinnélle | Tulosignaaliteho: (Yhdenmukainen standardin EN 12253
(alempi). -43 dBm (keskilinjalla) kanssa)
-41 dBm (-45° — +45° puitteissa, joka | Laajennettu vaatimus korkeintaan * 45
vastaa tienpinnan kanssa yhdensuun_ Vaakakulmille tassa liSéykseSSé maarltel'
taista pitkittdisti tasoa, kun ajoneu- | tyjen kéyttotapausten vuoksi.
voyksikon ~ DSRC-laite  asennetaan
myShemmin  ajoneuvoon  (suunta-
kulmay))
D12 (%) Ajoneuvoyksikon -60 dBm (Yhdenmukainen standardin EN 12253
DSRC-laitteen tehon kanssa)
katkaisun taso
D13 Alustus (preamble) Alustus on pakollinen. (Yhdenmukainen standardin EN 12253
kanssa)
D13a Alustuksen pituus ja ra- | 16 bittid + 1 bitti FM0-koodattuna bit- | (Yhdenmukainen standardin EN 12253
kenne tind '1’ kanssa)
D13b Alustuksen aaltomuoto | Matalan ja korkean tason vaihtuva | (Yhdenmukainen standardin EN 12253
sarja, jonka pulssin pituus on 2 ps. kanssa)
Aaltotaajuus  annetaan parametrissa
D8a
D13c Ylimaariiset bitit (REDCR-lukija) voi ldhettdd enintddn 8 | (Yhdenmukainen standardin EN 12253
bittid lopputunnuksen jilkeen. Ajo- | kanssa)

neuvoon asetetun laitteen (ajoneu-
voyksikon DSRC-laite) ei tarvitse ottaa
nditd ylimaardisid bitteja huomioon.

(*) — Lahetysyhteyden parametri, johon sovelletaan vaatimustenmukaisuuden testausta standardin EN 300 674-1 asiaankuuluvan para-
metritestauksen mukaisesti.”
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Sivulla 464, oikaistaan lisdyksessd 14 oleva taulukko 14.2 seuraavasti:

"Lahetysyhteyden parametrit

Paramet-
rin nu- Parametri Arvo (Arvot) Huomautus
mero
(Item No.)
U1 (% Apukantoaallon taajuu- | Ajoneuvoon asetettu laite (ajoneuvoyk- | Apukantoaallon taajuuden valinta
det sikon DSRC-laite) tukee taajuutta (1,5 MHz tai 2,0 MHz) valitusta stan-
1,5 MHz ja 2,0 MHz dardin EN 13372 profiilista riippuen.
Tienvarsiyksikko (REDCR-lukija) tukee
taajuutta 1,5 MHz tai
2.0 MHz tai kumpaakin. U1-0:
1,5 MHz U1-1: 2,0 MHz
Ula (¥ Apukantoaallon  tole- | seuraavan puitteissa 0.1% (Yhdenmukainen standardin EN 12253
ranssi kanssa)
Ulb Sivukaistojen kdytto Samat tiedot kummallakin sivukais- | (Yhdenmukainen standardin EN 12253
talla kanssa)
U2 (% Ajoneuvoon  asetetun | Standardin EN 12253 mukaisesti (Yhdenmukainen standardin EN 12253
laitteen  (ajoneuvoyksi- | 1) Teho kaistan ulkopuolella (out | kanssa)
kon DSRC-laite) ldhetti- band power):
ktrimaski
rhetl spektimasid ks. ETSI EN 3006741
2) Teho kaistan sisdpuolella (in band
power):
[U4a] dBm 500 kHz:ssid
3) Lihetys milld tahansa muulla lahe-
tyskanavalla:
U2(3)-1 = -35 dBm 500 kHz:ssd
U4a (¥ Suurin EIRP-teho — yksi- | Kaksi vaihtoehtoa: Laitteen suunnittelijan ilmoitetun ja jul-
sivukaistainen ~ (Maxi- | J4a-0: -14 dBm kaistun eritelmdn mukaisesti
mum Single Side Band
U4a-1: -21 dB
E.LR.P) (keskilinjalla) a m
U4b (¥ Suurin EIRP-teho — yksi- | Kaksi vaihtoehtoa: Laitteen suunnittelijan ilmoitetun ja jul-
sivukaistainen (359) Ei sovelleta kaistun eritelmdn mukaisesti
-17dBm
U5 Polarisaatio Vastapdivdinen, ympyrinmuotoinen (Yhdenmukainen standardin EN 12253
kanssa)
U5a Ristipolarisaatio XPD: (Yhdenmukainen standardin EN 12253
Keskilinjalla: Tienvarsiyksikko kanssa)

(REDCR-lukija) r 15 8B

Ajoneuvoon asetettu laite (ajoneuvoyk-
sikon DSRC-laite) t 10 OB

-3 dB: Tienvarsiyksikkoé (REDCR-lukija)
r10 6B

Ajoneuvoon asetettu laite (ajoneuvoyk-
sikon DSRC-laite) t 6 6B
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Paramet-
i nu- Parametri Arvo (Arvot) Huomautus
mero
(Item No.)
U6 Apukantoaallon modu- | 2-PSK (Yhdenmukainen standardin EN 12253
laatio Koodattu data synkronoidaan apukan- | kanssa)
toaallon kanssa: koodatun datan
muuntaminen tapahtuu samaan ai-
kaan apukantoaallon muuntamisen
kanssa.
U6b Kiyttojakso Kayttojakso: (Yhdenmukainen standardin EN 12253
50% ta,as5% kanssa)
U6c Kantoaallon modulointi | Moduloidun apukantoaallon monista- | (Yhdenmukainen standardin EN 12253
minen kantoaallon kanssa kanssa)
U7 (% Datan koodaus NRZI (Ei muutosta bitin '1’ alussa, | (Yhdenmukainen standardin EN 12253
muutos bitin "0’ alussa, ei muutosta bi- | kanssa)
tissd)
U8 (*) Bittinopeus 250 kbitfs (Yhdenmukainen standardin EN 12253
kanssa)
U8a Bittikellon toleranssi Seuraavan puitteissa: 100 nnp (Yhdenmukainen standardin EN 12253
kanssa)
U9 Viestinndn  bittivirhe- | < 106 (Yhdenmukainen standardin EN 12253
suhde kanssa)
Ul1 Viestintidvyohyke Alue, jonka sisilli ajoneuvoyksikon | (Yhdenmukainen standardin EN 12253
DSRC-laite sijaitsee siten, ettd REDCR- | kanssa)
lukija vastaanottaa sen lihetyksid ja
bittivithesuhde on pienempi kuin pa-
rametrissa U9a.
Ul2a (*) | Muuntovahvistus  (ala- | 1 dB kummallekin sivukaistalle
raja) Kulman laajuus: ympyrasymmetrinen
keskilinjan ja + 35° vilissd
sekd
-45° — +45° puitteissa, joka vastaa | Suurempi kuin médritelty arvoalue kor-
tienpinnan kanssa yhdensuuntaista pit- | keintaan * 45° vaakakulmille, kun ote-
kittdistd tasoa, kun ajoneuvoyksikon | taan huomioon tdssi lisiyksessd mairi-
DSRC-laite asennetaan myohemmin | tellyt kiyttotapaukset.
ajoneuvoon (suuntakulma)
U12b (*) | Muuntovahvistus  (yld- | 10 dB kummallekin sivukaistalle Vahempi kuin mdiritelty arvoalue kul-
raja) lekin sivukaistalle ympyrikartion sisalla,
joka sijaitsee keskiakselin ymparilld,
jolla on £ 45° avautumiskulma
U13 Alustus (preamble) Alustus on pakollinen. (Yhdenmukainen standardin EN 12253
kanssa)
Ul3a Alustus (preamble) 32-36 ps, pelkistddn apukantoaallolla | (Yhdenmukainen standardin EN 12253
Pituus ja merkkijono moduloitu, sen jalkeen 8 bittid NRZ- | kanssa)
koodauksen tilassa "0’ bittia.
U13b Ylimadraiset bitit Ajoneuvoyksikon DSRC-laite voi lahet- | (Yhdenmukainen standardin EN 12253

tdd enintddn 8 bittid lopputunnuksen
jalkeen. Tienvarsiyksikon (REDCR-lu-
kija) ei tarvitse ottaa niitd ylimaaraisia
bitteja huomioon.

kanssa)

(*) — Lahetysyhteyden parametri, johon sovelletaan vaatimustenmukaisuuden testausta standardin EN 300 674-1 asiaankuuluvan para-
metritestauksen mukaisesti.”
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Sivulla 469, oikaistaan lisdyksessd 14 oleva 5.4.3 kohta seuraavasti:

”5.4.3 Kyselykomentosarja

DSC_36 Komento- ja vastaussarjan nakokulmasta tapahtuma voidaan kuvata seuraavasti:

Sarja

10

Lihettdja

REDCR

DSRC-VU

REDCR

DSRC-VU

REDCR

DSRC-VU

REDCR

DSRC-VU

REDCR

DSRC-VU

\%

\%

Vastaanot-

taja

DSRC-VU

REDCR

DSRC-VU

REDCR

DSRC-VU

REDCR

DSRC-VU

REDCR

DSRC-VU

Kuvaus

Viestintdyhteyden aloittaminen —
Pyynto

Viestintdyhteyden aloittaminen — Vas-
taus

Yksityisen ikkunan osoittaminen

VST:n lihetys

Erityisen EID:n attribuuttiin sidltyvid
tietoja koskevan GET.request-ko-
mennon ldhetys

GET.response-komennon lihetys pyyde-
tyn erityisen EID:n attribuutin kanssa

Muuta attribuuttia koskevan GET.re-
quest-tietopyynnon lihetys (soveltu-
vin osin)

GET.response-komennon lihetys pyyde-
tyn attribuutin kanssa

Tietojen onnistunut vastaanotto

Tapahtuman pddttiminen

Toiminto
REDCR lidhettid BST:n

Jos BST tukee AID = 2:a, DSRC-VU
pyytid yksityisen ikkunan

Lahettdd yksityisen ikkunan osoituk-
sen sisdltivin kehyksen

Léhettdda VST:n sisdltdvin kehyksen

Lahettdd attribuutin (RTMData, OWS-
Data...) erityistd EID:a koskevien tietojen
kanssa

Lahettad attribuutin erityistd EID:a kos-
kevien tietojen kanssa

Lihettdd RELEASE-komennon, joka
pdattad tapahtuman

Esimerkki tapahtumasarjasta ja vaihdettujen kehysten sisdlloistd méaritelldan lausekkeissa 5.4.7 ja 5.4.8.”

Sivulla 472, oikaistaan lisdyksessd 14 oleva taulukko 14.3 seuraavasti:

"RtmData-elementit, suoritetut toiminnot ja mairitelmit

(1) RTM-datan

(2) Ajoneuvoyksikon suorittama toiminto

(3) ASN.1-tietojen madrittely

rakenne
RTM1 Ajoneuvoyksikko asettaa RTMI1- tietoelementin | Ajoneuvon re- | tplS5638VehicleRegstrati
Ajoneuvon tp15638VehicleRegistrationPlate arvon datatyypin | kisterdintikilpi | °nPlate LEN,
rekisterikilpi | VehicleRegistrationldentification ~ tallennetun arvon | ilmaistaan "i‘? Ozeuf_"?“t i los
perusteella, kuten méaritetdén lisdyksessd 1 Vehic- | merkkijonona | S22 -SFoinEresipe

leRegistrationldentification

on peraisin
standardista ISO

14906 standardissa EN
15509 masritetyn
rajoituksen huomioon
ottaen, mika on SARJA,
johon sisaltyy
maakoodi, jota seuraa
aakkostunnus ja sen
jalkeen

kilven numero;

siihen sisaltyy aina
14 oktettia (johon
kuuluu t&ytenollia),
joten standardissa EN
15509 rekisterikilven
numeron pituus on aina
17 oktettia, joista 14
on “todellisen” kilven
numeroa.
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(1) RTM-datan

(2) Ajoneuvoyksikon suorittama toiminto

(3) ASN.1-tietojen mddrittely

rakenne
RTM2 Ajoneuvoyksikko asettaa loogisen arvon datatyy- | 1 (TRUE) — tpl5638speedingEvent
Ylinopeusta- | pille RTM2 tp15638SpeedingEvent. osoittaanopeuk- | BOOLEAN,
paus (Spee- Ajoneuvoyksikkd laskee muuttujan tp15638Spee- | Siin lnttyvat )
ding Event) dingEvent arvon ajoneuvoyksikkoon rekisterdity- | epasddn nolli-
jen ylinopeustapausten lukumédrdstd 10 viimei- SY}’fi?t 10 vii-
simmaltd paivaltd, jolloin tapahtumia sattui, ku- mngmmglta_
ten liitteessd 1 C madritetddn. péiviltd, jolloin
Jos edellisen 10 pdivin aikana on ainakin yksi tapahtumla sat-
tp15638SpeedingEvent -tapahtuma, muuttujan tut
tp15638SpeedingEvent arvoksi asetetaan TRUE.
MUUSSA TAPAUKSESSA, jos edellisen 10 péivin
aikana ei ole yhtddn tapahtumaa, muuttujan
tp15638SpeedingEvent arvoksi asetetaan FALSE.
RTM3 Ajoneuvoyksikko asettaa loogisen arvon datatyy- | 1 (TRUE) = tpl5638DrivingWithoutva

Ajo ilman voi- | pille RTM3 osoittaa,ettd lidCard
massa olevaa | tp15638DrivingWithoutValidCard. korttia on kdy- | 501 5y,
korttia (Dri- | Ajoneuvoyksikko asettaa loogisen arvon 'True’ tetty vaarin
ving Without muuttujalle  tp15638DrivingWithoutValidCard,
Valid Card) jos ajoneuvoyksikon tietoihin on kirjattu edellisen

10 piivdn ajalta ainakin yksi tapahtuma tyyppid

'Ajo ilman asianmukaista korttia’, kuten liitteessd

1 C mddritetadn.

MUUSSA TAPAUKSESSA, jos edellisten 10 pii-

van aikana ei ole yhtddn tapahtumaa, muuttujan

tp15638DrivingWithoutValidCard arvoksi asete-

taan FALSE.
RTM4 Ajoneuvoyksikko asettaa loogisen arvon datatyy- | 0 (FALSE) = tpl5638DriverCard
Voimassa pille RTM4 osoittaa voi- BOOLEAN,
oleva kuljetta- | tp15638DriverCard ajoneuvoyksikkdon kirjatun | massa olevan
jakortti (Valid | datan perusteella ja lisiyksen 1 maéritelméin mu- | kuljettajakortin
Driver Card) | kaisesti.

Jos mitddn voimassa olevaa korttia ei ole, ajoneu-

voyksikko asettaa muuttujaksi TRUE

MUUSSA TAPAUKSESSA, jos on voimassa oleva

kuljettajakortti, ajoneuvoyksikko asettaa muuttu-

jaksi FALSE
RTM5 Ajoneuvoyksikko asettaa loogisen arvon datatyy- | 1 (TRUE) = tpl5638CardInsertion
Kortin pai- pille RTM5 osoittaa, ettd BOOLEAN,

koilleen aset-
taminen ajon
aikana (Card
Insertion
while Dri-
ving)

Ajoneuvoyksikko asettaa arvon TRUE muuttujalle
tp15638CardInsertion, jos ajoneuvoyksikké on
kirjannut edellisten 10 pdivan ajalta ainakin yh-
den tapahtuman tyyppid 'Kortin paikoilleen aset-
taminen ajon aikana’, liitteen 1 C mdédritelmin
perusteella.

MUUSSA TAPAUKSESSA, jos edellisten 10 pii-
van aikana ei ole yhtddn tapahtumaa, muuttujan
tp15638CardInsertion arvoksi asetetaan FALSE.

kortti on ase-
tettu paikoilleen
ajon aikanal0
viimeisimman
pdivin aikana,
jolloin tapauk-
sia sattui
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(1) RTM-datan

(2) Ajoneuvoyksikon suorittama toiminto

(3) ASN.1-tietojen mddrittely

rakenne
RTM6 Ajoneuvoyksikko asettaa loogisen arvon datatyy- | 1 (TRUE) = tpl5638motionDatakrror
Virhe liikeda- | pille RTM6 osoittaa virheen | BOOLEAN,

tassa (Motion
Data Error)

Ajoneuvoyksikko asettaa arvon TRUE muuttujalle
tpl5638MotionDataError, jos ajoneuvoyksikko
on kirjannut edellisten 10 pdivdn ajalta ainakin
yhden tapahtuman tyyppid 'Virhe liikedatassa’,

liikedatassa 10
viimeisimman
pdivin aikana,
jolloin tapauk-

liitteen 1 C maaritelmidn mukaisesti. sia sattui

MUUSSA TAPAUKSESSA, jos edellisten 10 pii-

vin aikana ei ole yhtdin tapahtumaa, muuttujan

tpl15638MotionDataError  arvoksi  asetetaan

FALSE.
RTM7 Ajoneuvoyksikko asettaa loogisen arvon datatyy- | 1 (TRUE) = tpl5638vehicleMotionCon
Ajoneuvon lii- | pille RTM7 osoittaaliikeris- | F11¢t
keristiriita Ajoneuvoyksikko asettaa arvon TRUE muuttujalle tiri%dgn 19 Vii: | BooLEAN,
(Vehicle Mo- | tp15638vehicleMotionConflict, jos ajoneuvoyk- | meisimman pai-
tion Conflict) | sikko on kirjannut edellisten 10 pdivin ajalta ai- | Van aikana, J.Ol‘

nakin yhden tapahtuman tyyppid "Ajoneuvon lii- | loin Fapauksw

keristiriita’ (arvo sattui

0AH).

MUUSSA TAPAUKSESSA, jos edellisten 10 pai-

vin aikana ei ole yhtdin tapahtumaa, muuttujan

tp15638vehicleMotionConflict arvoksi asetetaan

FALSE.
RTM8 Ajoneuvoyksikko asettaa loogisen arvon datatyy- | 1 (TRUE) = tpl56382ndbriverCard
Toinen kuljet- | pille RTM8 liitteen 1 C perusteella (kuljettajan | osoittaa, ettd BOOLEAN,
tajakortti péivittdiseen toimintaan liittyvit tiedot” CREW ja | toinen kuljetta-
(2nd Driver CO-DRIVER). jakortti on
Card) Jos ajoneuvoyksikdssd on toinen voimassa oleva | asennettu

kuljettajakortti, ajoneuvoyksikkod asettaa muuttu-

jaksi TRUE

MUUSSA TAPAUKSESSA, jos ajoneuvoyksikossd

ei ole toista voimassa olevaa kuljettajakorttia, ajo-

neuvoyksikko asettaa muuttujaksi FALSE
RTM9 Ajoneuvoyksikko asettaa loogisen arvon datatyy- | 1~ (TRUE) = | tpl5638currentactivityD
Nykyinen toi- pille RTM9. muu  toiminta | FtVing
minta (Cur- Jos nykyinen toiminta kirjataan ajoneuvoyksi- | valittu; BOOLEAN
rent Activity) | kossi muuksi toiminnaksi kuin 'DRIVING,, siten | 0 (FALSE) =

kuin liitteessd 1 C maddritellddn, ajoneuvoyksikko | DRIVING  va-

asettaa muuttujaksi TRUE littu

MUUSSA TAPAUKSESSA, jos nykyinen toiminta

ei ole kirjattu ajoneuvoyksikossd toiminnaksi

'DRIVING’, ajoneuvoyksikkd asettaa muuttujaksi

FALSE
RTM10 Ajoneuvoyksikko asettaa loogisen arvon datatyy- | 1 (TRUE) = ei | tpl5638lastSessionClose
Edellinen pille RTM10. ole lopetettu oi- | ¢
kiyttojakso Jos edellistd kiyttojaksoa ei lopetettu oikein liit- kein BOOLEAN
lopetettu teessd 1C mdédritetylld tavalla, ajoneuvoyksikko | O (FALSE) = on
(Last Session | asettaa muuttujaksi TRUE. lopetettu oikein
Closed) MUUSSA TAPAUKSESSA, jos edellinen Kéytto-

jakso lopetettiin oikein, ajoneuvoyksikko asettaa
muuttujaksi FALSE
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(1) RTM-datan

(2) Ajoneuvoyksikon suorittama toiminto

(3) ASN.1-tietojen mddrittely

rakenne

RTM11 Ajoneuvoyksikko luo kokonaislukuarvon datatyy- | Virransy6ton tpl5638powersupplylnter
Virransyoton | pille RTM11. keskeytymisten | TUPtion
keskeytymi- | Ajoneuvoyksikkd ~asettaa arvon muuttujalle | Mddrd 10 vii- | pyrpcEr (0..127),
nen (Power tp15638PowerSupplylnterruption, joka vastaa pi- | meisimman pai-
Supply Inter- | sintd virransyoton keskeytymisti, asetuksen (EU) | vdn aikana, jol-
ruption) N:0 1652014 9 artiklan tyypin 'virtakatkos’ (Po- | loin tapauksia

wer supply interruption’) mukaisesti, kuten liit- | sattul

teessd 1C madaritetadn.

MUUSSA TAPAUKSESSA, jos 10 viimeisimman

pdivin aikana, jolloin tapauksia sattui, ei ole ollut

virransyoton  keskeytymistd koskevia tapauksia,

kokonaislukuarvoksi asetetaan 0.
RTM12 Ajoneuvoyksikko luo kokonaislukuarvon datatyy- | — tunnistin- | tP15638SensorFault
Vika tunnisti- | pille RTM12. vika  yksi | INTEGER (0..255),
messa (Sensor | Ajoneuvoyksikko asettaa muuttujalle sensorFault oktet.ti data-
Fault) arvoksi termiston

mukaisesti

— 1 jos tapahtuma tyyppid '35'H, vika tunnisti-
messa (Sensor fault) on kirjattu edellisten 10
pdivin aikana,

2 jos tapahtuma tyyppid GNSS-vastaanotti-
men vika (GNSS receiver fault) (joko sisdinen
tai ulkoinen, ja enum-arvo on ’51'H tai *52’H)
on kirjattu edellisten 10 péivin aikana.

3 jos tapahtuma tyyppid '53'H, ulkoisen
GNSS-laitteiston viestintdvika (53'H External
GNSS communication fault), on kirjattu 10
viimeisimman péivin aikana, jolloin tapauksia
sattui.

4 Jos seka vika tunnistimessa (Sensor Fault) ja
GNSS-vastaanottimen vika (GNSS receiver
fault) on kirjattu 10 viimeisimman péivin ai-
kana, jolloin tapauksia sattui

5 Jos sekd vika tunnistimessa (Sensor Fault) ja
ulkoisen GNSS-laitteiston viestintdvika (Exter-
nal GNSS communication fault) on kirjattu
10 viimeisimméin péivin aikana, jolloin ta-
pauksia sattui

6 Jos sekd GNSS-vastaanottimen vika (GNSS
receiver fault) ja ulkoisen GNSS-laitteiston
viestintdvika (External GNSS communication
fault) on kirjattu 10 viimeisimmain péivén ai-
kana, jolloin tapauksia sattui

7 Jos kaikki kolme tunnistinvikaa on kirjattu
10 viimeisimman péivin aikana, jolloin ta-
pauksia sattui

MUUSSA TAPAUKSESSA se asettaa arvon 0, jos

mitddn tapahtumaa ei ole kirjattu 10 viimeisim-
mén péivin aikana
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(1) RTM-datan

(2) Ajoneuvoyksikon suorittama toiminto

(3) ASN.1-tietojen mddrittely

rakenne

RTM13 Ajoneuvoyksikko luo kokonaislukuarvon (time- | Viimeisimman | tpl5638TimeAdjustment
Ajan asetus Real hsaylisessz'i 1) ('iata_tyypllle RTM13 ajan ase- | ajan asetustie- | L o000 0 yoougcoogs,
(Time Adjust- | tukseen liittyvien tietojen olemassaolon perus- | don ajankohta
ment) teella, liitteen 1 C madritelmdn mukaisesti.

Ajoneuvoyksikko asettaa arvon ajankohtaan, jol-

loin sattui viimeisin ajan asetustietoa (Time Ad-

justment’) koskeva tapahtuma.

MUUSSA TAPAUKSESSA, jos mitddn 'Time Ad-

justment’ -tapahtumaa, siten kuin se mairitelldan

liitteessd 1 C, ei ole ajoneuvoyksikon tiedoissa, se

asettaa arvoksi 0
RTM14 Ajoneuvoyksikkd luo kokonaislukuarvon (time- | Viimeisimméin | tpl5638LatestBreachatte
Tietoturvan Real lisdyksessd 1) datatyypille RTM14 tietotur- | tietoturvan mpt
murtoyritys | van murtoyrityksen olemassaolon perusteella si- | murtoyrityksen | 1yrggrr (0. . 4294067205),
(Security ten kuin se maaritellddn liitteessd 1 C. ajankohta
Breach At- Ajoneuvoyksikko asettaa sen kirjaaman viimei- | — Oletus-
tempt) simmdn tietoturvan murtoyrityksen ajankohdan arvo = 0x00-

arvon. FF

MUUSSA TAPAUKSESSA, jos mitddn ’tietoturvan

murtoyritys’ -tapahtumaa, siten kuin se mddritel-

laan liitteessi 1 C, ei ole ajoneuvoyksikon tie-

doissa, se asettaa arvoksi 0x00FF
RTM15 Ajoneuvoyksikko asettaa kokonaislukuarvon (ti- | Viimeisimpddn | tpl15638LastCalibrationD
Viimeisin ka- | meReal lisdyksessd 1) datatyypille RTM15 viimei- | kalibrointiin ata
librointi (Last | simpien Mkal.i.broint‘i.tietojen perusteella, kuten hitty\./ien tieto- | [\rEGER (0. .4294967295),
Calibration) madritetddn liitteessd 1 C. jen aika

Ajoneuvoyksikko asettaa sen kirjaamien viimei-

simmén kahden kalibroinnin (RTM15 ja RTM16)

ajankohdan arvot, jotka on kirjattu VuCalibra-

tionData -tietoihin, kuten madritetddn lisdyksessa

1.

Ajoneuvoyksikko asettaa RTM15:n arvon viimei-

simmén kalibrointitiedon timeReal -arvon perus-

teella.
RTM16 Ajoneuvoyksikké luo kokonaislukuarvon (time- | Viimeistd edel- | tp15638PrevCalibrationD
Viimeisti Real lisdyksessd 1) datatyypille RTM16 viimeistd | tivin kalibroin- | 2*2
edellinen ka- | kalibrointia edeltdvin kalibroinnin tietojen perus- | nintiedot INTEGER (0. .4294967295) ,
librointi (Pre- | teella
vious Calibra- | MUUSSA TAPAUKSESSA, jos viimeistd edeltivii
tion) kalibrointia ei ole, ajoneuvoyksikkd asettaa

RTM16:n arvoksi 0.
RTM17 Ajoneuvoyksikké luo kokonaislukuarvon (time- | Ajopiirturin yh- | tpl5638bateTachoConnect
Ajopiirturin Real lisdyksessd 1) datatyypille RTM17. distimispaiva ed
yhdistimis- Ajoneuvoyksikko asettaa arvoksi ajoneuvoyksi- INTEGER (0. .4294967295),
pdivi (Date kon ensiasennuksen ajankohdan.
Tachograph Ajoneuvoyksikko ottaa nimi tiedot vuCalibra-
Connected) tionRecords -tietuesarjan VuCalibrationData -tie-

tueista (lisdys 1), jolloin CalibrationPurpose-
muuttuja on: '03’'H




1.2.2017

L 27/180 Euroopan unionin virallinen lehti
(1) ggﬁggtan (2) Ajoneuvoyksikon suorittama toiminto (3) ASN.1-tietojen mddrittely
RTM18 Ajoneuvoyksikkd luo kokonaislukuarvon datatyy- | Viimeisin kir- | tpl5638CurrentSpeed
Nykyinen no- | pille RTM18. jattu nykyistd | INTEGER (0..255),
peus (Current | Ajoneuvoyksikko asettaa datatyypin RTM16 ar- | nopeutta kos-
Speed) voksi viimeisimmin kirjatun nykyisti nopeutta | keva tieto
koskevan tiedon RtmData:n viimeisimman paivi-
tyksen ajankohtana.
RTM19 Ajoneuvoyksikko luo kokonaislukuarvon (time- | Tdimanhetkisen | tpl5638Timestamp
Aikaleima (Ti- | Real lisdyksessd 1) datatyypille RTM17. TachographPay.— INTEGER (0. . 4204967295)
meStamp) Ajoneuvoyksikko asettaa datatyypin RTM19 ar- load'—tletueen al-
voksi RtmData:n arvon viimeisimmin piivityksen | kaleima
ajankohtana.

Sivulla 477, oikaistaan lisdyksessd 14 oleva taulukko 14.4 seuraavasti:

"Alustus — BST-kehyksen asetukset

Kenttd Asetukset

Yhteyden tunniste Lahetyksen osoite

Beaconld Standardin EN 12834 mukaisesti

Aika Standardin EN 12834 mukaisesti

Profiili Fi liittymas, kaytd 0 tai 1

MandApplications Ei laajennusta, ei EID:td, ei parametrid, AID = 2 Freight&Fleet
NonMandApplications Ei ole

ProfileList Ei laajennusta, profiilien méiri luettelossa = 0

Fragmentoinnin indikaattori (Frag-
mentation header)

Ei fragmentointia

Siirtokerroksen (2. kerros) asetuk-
set (Layer 2 settings)

Komennon PDU (Command PDU), kdyttoliittymakomento (Ul command)”

Sivulla 477, oikaistaan lisdyksessd 14 oleva taulukko 14.5 seuraavasti:

"Alustus — esimerkki BST-kehyksen sisillosti

o

g L

= Miirite/Kenttd Bittejd okte Kuvaus

1] tissa

4

o

1 | Erote (FLAG) 0111 1110 | Alkuerote (Start flag)

2 | Lihetyksen tunnus (broadcast IC) 1111 1111 | Lahetyksen osoite (broadcast address)
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o

g o

g Méirite/Kenttd Blttetjizs;)kte Kuvaus

v

]

3 | MAC-koodin ohjauskenttd (MAC Control Field) | 1010 0000 | Komennon PDU (Command PDU)

4 | LLC-ohjauskenttid (LLC Control field) 0000 0011 | Kéyttoliittymakomento (Ul command)

5 | Fragmentoinnin indikaattori (Fragmentation | 1xxx x001 | Ei fragmentointia

header)

6 | BST 1000 Alustuspyynto (initialisation request)
SEQUENCE {
OPTION indicator 0 Ei-pakollisia sovelluksia (NonMand applications)
BeaconID SEQUENCE { ei ole

Manufacturerld INTEGER (0..65535)

xxx | Valmistajan tunniste (manufacturer Identifier)

7 XXXX XXKX
IndividuallD INTEGER (0..134217727) xxx | 27 bitin tunniste, valmistajan saatavilla
11 |} XEXX KXEX
12 | Time INTEGER (0..4294967295) xxxx xxxx | 32 bitin UNIX-reaaliaikainen
16 | Profile INTEGER (0..127,... 0000 0000 | Ei liittymaa. Esimerkkiprofiili 0

17 | MandApplications SEQUENCE (SIZE(0..127,...)) | 0000 0001 | Ei liittyma, pakollisten sovellusten
OF { (mandApplications) lukumaard = 1

18 | SEQUENCE {

OPTION indicator 0 EID puuttuu
OPTION indicator 0 Parametri puuttuu
AID DSRCApplicationEntityID}} 00 0010 | Ei liittyméd. AID = 2 Freight&Fleet

19 | ProfileList SEQUENCE (0..127,...) OF Profile} 0000 0000 | Ei laajennusta, profiilien maard luettelossa = 0
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o

=

5 o

=] Méirite/Kenttd Bittejd okte Kuvaus

Q tissa

=4

o

20 | FCS xxxx xxxx | Kehyspohjainen varmiste (frame check se-
— quence)

21 KXKK XXKX

22 | Erote 0111 1110 | Loppuerote (end flag)”

Sivulla 479, oikaistaan lisdyksessd 14 oleva taulukko 14.6 seuraavasti:

"Alustus — Yksityisen ikkunan osoittamispyynnon kehyksen sisilté

o

g itteid okte-

=] Maéirite/Kenttéd Bittejd okte Kuvaus

Q tissa

=4

]

1 | Erote (FLAG) 0111 1110 | Alkuerote (Start flag)

2 | Yksityinen LID xxxx xxxx | Tietyn ajoneuvoyksikon DSRC-laitteen yhteyso-
— soite

3 XXKXX XXXX

4 XXXX XXXX

5 XXKK KXXX

6 | MAC-koodin ohjauskenttd (MAC Control field) | 0110 0000 | Yksityistd ikkunaa koskeva pyynté (Private win-
dow request)

7 | FCS xxxx xxxx | Kehyspohjainen varmiste (frame check se-
— quence)

8 XXX KXXX

9 | Erote (flag) 0111 1110 | Loppuerote (end flag)”

Sivulla 480, oikaistaan lisdyksessd 14 oleva taulukko 14.7 seuraavasti:

"Alustus — Yksityisen ikkunan osoittamisen kehyksen sisilto

o

-

= S

=] Méirite/Kentti Bittejd okte Kuvaus

Q tissa

=4

]

1 | Erote (FLAG) 0111 1110 | Alkuerote (start flag)

2 | Yksityinen LID xxxx xxxx | Tietyn ajoneuvoyksikon DSRC-laitteen yhteyso-
- soite

3 XXKXX XXXX

4 XXKK KXXK

5 XXXKX XXXX
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o

g -

g= Mérite/Kenttd Bitteja okte- Kuvaus

Q tissa

=4

]

6 | MAC-koodin ohjauskenttd (MAC Control field) | 0010 s000 | Yksityisen ikkunan osoittaminen (Private win-

dow allocation)

7 | ECS xxxx xxxx | Kehyspohjainen varmiste (frame check se-
_ quence)

8 XXXKX XKXXX

9 | Erote (flag) 0111 1110 | Loppuerote (end flag)”

Sivulla 480, oikaistaan lisdyksessd 14 oleva taulukko 14.8 seuraavasti:

"Alustus — VST-kehyksen asetukset

Kenttd Asetukset
Yksityinen LID Standardin EN 12834 mukaisesti
VST-parametrit Fill = 0, sen jdlkeen kukin tuettu sovellus: EID loytyy, parametri 16ytyy, AID = 2,
EID sellainen kuin ajoneuvoon asetettu laite sen tuottaa
Parametri Ei liittymad, sisdltid RTM-kontekstitunnuksen
ObeConfiguration Vapaaehtoinen kenttd ObeStatus voi 16ytyd, mutta REDCR-lukija ei kdyta sitd

Fragmentoinnin indikaattori (Frag- | Ei fragmentointia
mentation header)

Siirtokerroksen (2. kerros) asetuk- | Komennon PDU (Command PDU), kdyttoliittymikomento (Ul command)”
set (Layer 2 settings)

Sivulla 481, oikaistaan lisdyksessd 14 oleva taulukko 14.9 seuraavasti:

"Alustus — esimerkki VST-kehyksen sisillosti

o

= -

= Maéirite/Kenttd Bittejd okte- Kuvaus

B tissa

i

o

1 | Erote (FLAG) 0111 1110 | Alkuerote (start flag)

2 | Yksityinen LID xxxx xxxx | Tietyn ajoneuvoyksikon DSRC-laitteen yhteyso-
- soite

3 XXXKX KXXX

4 XKXXK KXXX

5 XXXX XXXX

6 | MAC-koodin ohjauskenttd (MAC Control field) | 1100 0000 | Komennon PDU (Command PDU)

7 | LLC-ohjauskenttd (LLC Control field) 0000 0011 | Kdytoliittymikomento
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2
= i
g= Mérite/Kenttd Bitteja okte- Kuvaus
Q tissa
=4
o
8 | Fragmentoinnin indikaattori (Fragmentation | 1xxx x001 | Ei fragmentointia
header)
9 | VST 1001 Alustuksen vastaus
SEQUENCE {
Fill BIT STRING (SIZE(4)) 0000 | Ei kéytetd ja arvoksi astetaan 0
10 | Profile INTEGER (0..127,... 0000 0000 | Ei liittymaa. Esimerkkiprofiili 0
— Applications SEQUENCE OF {
11 0000 0001 | Ei liittymad, 1 sovellus
12 | SEQUENCE {
OPTION indicator 1 EID loytyy
OPTION indicator 1 Parametri 16ytyy
AID DSRCApplicationEntityID 00 0010 | Ei liittyméd. AID = 2 Freight&Fleet
13 | EID Dsrc-EID xXXx XXxX | Midritetty ajoneuvoon asetetussa laitteessa ja
tunnistaa sovelluksen esiintyman.
14 | Parameter Container { 0000 0010 | Ei liittyma, sdilon valinta = 02,
oktettijono
15 0000 1000 | Ei liittymad, RTM-kontekstitunnuksen pituus = 8
16 | Rtm-ContextMark::= SEQUENCE { 0000 0110 | Tuetun standardin, osan ja version oliotunniste.
— | Standardidentifier Esimerkki: ISO (1) standardi (0) TARV (15638)
17 | standardldentifier 0000 0110 |©0sa 9 (9) versio 1 (1).
| Ensimmdinen oktetti on 06H, joka on oliotun-
18 0010 1000 | niste, toinen oktetti on O06H, joka on pituus.
Seuraavat 6 oktettia koodaavat esimerkkind ole-
19 1000 0000 | V3 ohotunn{ste"tta . . .
Huomaa, ettd loytyy ainoastaan yksi osa (valin-
nainen RtmCommProfile-osa on jitetty pois)
20 1111 1010
21 0001 0110
22 0000 1001
23 0000 0001
24 | ObeConfiguration Sequence {
OPTION indicator 0 ObeStatus ei loydy
EquipmentClass INTEGER (0..32767) XXX XXXX
25 XXXK KKXXK
26 | ManufacturerId INTEGER (0..65535) xxxx xxxx | Ajoneuvoyksikon DSRC-laitteen valmistajan tun-
| niste siten, kuin se mairitelldin rekisterissi ISO
27 xxxx xxxx | 14816
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o

=

5 o

=] Méirite/Kenttd Bittejd okte Kuvaus

Q tissa

=4

o

28 | FCS xxxx xxxx | Kehyspohjainen varmiste (frame check se-
- quence)

29 XXX KXXX

30 | Flag 0111 1110 | Loppuerote (end flag)”

Sivulla 482, oikaistaan lisdyksessd 14 oleva taulukko 14.10 seuraavasti:

"Esitys — GET-pyynnon kehyksen asetukset

Kenttd

Asetukset

Heritinlaitteen tunniste (Invoker | Ei ole
Identifier) (IID)

Yhteyden tunniste (Link Identifier) | Tietyn ajoneuvoyksikon DSRC-laitteen yhteysosoite

(LID)

Ketjutus (chaining) Ei

Osan tunniste (EID) Kuten ajoneuvojen palvelutaulukossa maaritetddn Ei liittymad.
Paasytiedot Ei

AttributeldList Ei liittymad, 1 ominaisuus (attribute), AttributeID = 1 (RtmData)
Fragmentointi Ei

Siirtokerroksen (2. kerros) asetuk- | Komennon PDU (Command PDU), keritty ACn -komento (Polled ACn command)”

set (Layer 2 settings)

Sivulla 483, oikaistaan lisdyksessd 14 oleva taulukko 14.11 seuraavasti:

"Esitys — Esimerkki GET-pyynnon kehyksesti

Méirite/Kenttd

Oktetti nro

Bittejd okte-
tissa

Kuvaus

1 | Erote (FLAG)

0111 1110

Alkuerote (start flag)

2 | Yksityinen LID

XXXX XXXX

XXXX XXXX

XXXX XXXX

XXXX XXXX

Tietyn ajoneuvoyksikon DSRC-laitteen yhteyso-
soite

6 | MAC-koodin ohjauskenttd (MAC Control field)

1010 s000

Komennon PDU (Command PDU)
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2
= i
g Mérite/Kenttd B1ttet1i:s;)kte— Kuvaus
Ry,
o
7 | LLC-ohjauskenttd (LLC Control field) n111l 0111 | Kerdtty ACn-komento, n-bittid
8 | Fragmentoinnin indikaattori (Fragmentation | 1xxx x001 | Ei fragmentointia
header)
9 | Get.request 0110 GET-pyynto
SEQUENCE {
OPTION indicator 0 Padsytiedot puuttuvat
OPTION indicator 0 IID puuttuu
OPTION indicator 1 | AttributeldList 16ytyy

Fill BIT STRING(SIZE(1))

Asetettu arvoon 0.

10 | EID INTEGER(0..127,...)

XXXX XXXX

RTM-sovelluksen EID,

kuten ajoneuvojen palvelutaulukossa mdirite-

tadn Ei liittymaa.

11 | AttributeldList SEQUENCE OF { 0000 0001 | Ei liittyma4, ominaisuuksien madrd = 1
— Attributeld}}

12 0000 0001 | Attributeld = 1, RtmData. Ei liittymaa.

13 | FCS xxxx xxxx | Kehyspohjainen varmiste (frame check se-
N quence)

14 XXKK KXXX

15 | Flag 0111 1110 | Loppuerote (end flag)”

Sivulla 484, oikaistaan lisdyksessd 14 oleva taulukko 14.12 seuraavasti:

"Esitys — GET-vastauksen kehyksen asetukset

Kenttd

Asetukset

Heritinlaitteen tunniste (Invoker

Identifier) (IID)

Ei ole

Yhteyden tunniste (Link Identifier)
(LID)

Standardin EN 12834 mukaisesti

Ketjutus (chaining)

Ei

Osan tunniste (EID)

Kuten ajoneuvojen palvelutaulukossa maaritetdan

Paasytiedot

Ei

Fragmentointi

Ei

Siirtokerroksen (2. kerros) asetuk-
set (Layer 2 settings)

Vastauksen PDU (Response PDU), vastaus kaytettdvissid ja hyviksytty komento,

ACn -komento”
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Sivulla 484, oikaistaan lisdyksessd 14 oleva taulukko 14.13 seuraavasti:

"Esittiminen — Esimerkki vastauskehyksen sisillostid

o

= G

=] Méirite/Kenttd Bittejd okte Kuvaus

3] tissa

v

o

1 | Erote (FLAG) 0111 1110 | Alkuerote (start flag)

2 | Yksityinen LID xxxx xxxx | Tietyn ajoneuvoyksikon DSRC-laitteen yhteyso-
N soite

3 XXXKX XXXX

4 XXXX XXXX

5 XXKK KXXK

6 | MAC-koodin ohjauskenttd (MAC Control field) | 1101 0000 | Vastauksen PDU (Response PDU)

7 | LLC-ohjauskenttd (LLC Control field) n111 0111 | Vastaus kdytettivissi, ACn -komento n-bittid

8 | LLC-tilan kenttd (LLC status field) 0000 0000 | Vastaus kdytettdvissd ja hyviksytty komento

9 | Fragmentoinnin indikaattori (Fragmentation | 1xxx x001 | Ei fragmentointia

header)
10 | Get.response 0111 GET RESPONSE
SEQUENCE {
OPTION indicator 0 IID puuttuu
OPTION indicator 1 Ominaisuuksia koskeva luettelo (Attribute List)
16ytyy
OPTION indicator 0 | Palautteen tilaa ei ole
Fill BIT STRING(SIZE(1)) 0 | Ei kiytossa
11 | EID INTEGER(0..127,...) XXXX XXXxx | Vastaus
RTM-sovelluksesta. Ei liittymaa.
12 | AttributeList SEQUENCE OF { 0000 0001 | Ei liittyma4, ominaisuuksien maird = 1
13 | Attributes SEQUENCE { 0000 0001 | Ei liittyma4, AttributeID = 1 (RtmData)
Attributeld
14 | AttributeValue CONTAINER { 0000 1010 | Ei liittymas, Sailon valinta = 1010.
T kkkk kkkk | RtmData
T kkkk kkkk
1—7 kkkk kkkk

n |} kkkk kkkk
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g -

g= Mérite/Kenttd Bitteja okte- Kuvaus
Q tissa

=4

o

n+1 | FCS xxxx xxxx | Kehyspohjainen varmiste (frame check se-

quence)
n+2 XXKRK KXXX
n+3 | Erote 0111 1110 | Loppuerote (end flag)”

Sivulla 486, oikaistaan lisdyksessd 14 oleva taulukko 14.14 seuraavasti:

"Paittiminen. EVENT_REPORT Release -kehyksen sisilté

o
E Mérite/Kenttd Bitteja okte- Kuvaus
9 tissa
=4
o
1 | Erote (FLAG) 0111 1110 | Alkuerote (start flag)
2 | Yksityinen LID xxxx xxxx | Tietyn ajoneuvoyksikon DSRC-laitteen yhteyso-
S soite
3 XKXXK KXXX
4 XXXX XXXX
5 XXXK KXXX
6 | MAC-koodin ohjauskentti 1000 s000 | Kehys sisiltdd LPDU-komennon
7 | LLC-ohjauskenttd (LLC Control field) 0000 0011 | Kayttoliittymdkomento
8 | Fragmentoinnin indikaattori (Fragmentation | 1xxx x001 | Ei fragmentointia
header)
9 | EVENT_REPORT.request 0010 EVENT_REPORT (Release)
SEQUENCE {
OPTION indicator 0 Padsytiedot puuttuvat
OPTION indicator 0 Tapahtuman parametrit puuttuvat
OPTION indicator 0 | IID puuttuu
Mode BOOLEAN 0 | Vastausta ei odoteta
10 | EID INTEGER (0..127,...) 0000 0000 | Ei laajennusta, EID = 0 (jarjestelma)
11 | EventType INTEGER (0..127,...)} 0000 0000 | Tapahtuman tyyppi O = Release
12 | FCS xxxx xxxx | Kehyspohjainen varmiste
13 XKXXKX KXXX
14 | Erote 0111 1110 | Loppuerote (end flag)”
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Sivulla 487, oikaistaan lisdyksessd 14 oleva taulukko 14.15 seuraavasti:

"Esimerkki ACTION, ECHO-pyynnon kehyksesti

o
g -
g=! Maérite/Kenttd Bittejd okte- Kuvaus
Q tissa
=4
o
1 Erote (FLAG) 0111 1110 | Alkuerote (Start flag)
2 Yksityinen LID xxxx xxxx | Tietyn ajoneuvoyksikon DSRC-laitteen yhtey-
sosoite
3 XXKXX KXXX
4 XRXXK KRXKX
5 XXXK RKXKX
6 MAC-koodin ohjauskenttd 1010 s000 | Komennon PDU (Command PDU)
7 LLC-ohjauskenttd (LLC Control field) n111 0111 | Keritty ACn-komento, n-bittid
8 Fragmentoinnin indikaattori (Fragmentation | 1xxx =001 | Ei fragmentointia
header)
9 ACTION.request 0000 Toimintoa (action) koskeva pyynt6 (ECHO)
SEQUENCE {
OPTION indicator 0 Padsytiedot puuttuvat
OPTION indicator 1 Toiminnon parametri (action parameter) 16y-
tyy
OPTION indicator 0 | IID puuttuu
Mode BOOLEAN 1 | Vastausta odotetaan
10 EID INTEGER (0..127,...) 0000 0000 | Ei laajennusta, EID = 0 (jarjestelma)
11 EID INTEGER (0..127,...) 0000 1111 | Ei laajennusta, pyynto toimintotyypille (action
type) ECHO
12 ActionParameter CONTAINER { 0000 0010 | Ei liittymas, siilion valinta = 2
13 0110 0100 | Ei liittymad. Merkkijonon pituus = 100 oktet-
tia
14 xxxx xxxx | Takaisin ldhetetyt tiedot (echo)
113 1 XXXX XXXX
114614 | FCS xxxx xxxx | Kehyspohjainen varmiste (frame check se-
quence)
115715 XXXX XXXX
116816 | Erote (flag) 0111 1110 | Loppuerote (end flag)”
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Sivulla 489, oikaistaan lisdyksessd 14 oleva taulukko 14.16 seuraavasti:

"Esimerkki ACTION, ECHO-vastauksen kehyksesti

o
= —
= Maéirite/Kenttd Bittejd okte- Kuvaus
< tissa
-
o
1 | Erote (FLAG) 0111 1110 | Alkuerote (start flag)
2 | Yksityinen LID xxxx xxxx | Tietyn ajoneuvoyksikon yhteysosoite
3 XXXK KXXX
4 XXKXX KXKX
5 XXXX XXXX
6 | MAC-koodin ohjauskenttd (MAC Control field) | 1101 0000 | Vastauksen PDU (Response PDU)
7 | LLC-ohjauskenttd (LLC Control field) nl11 0111 | ACn-komento, n-bittid
8 | LLC-tilan kenttd (LLC status field) 0000 0000 | Vastaus kdytettavissd
9 | Fragmentoinnin indikaattori (Fragmentation | 1xxx x001 | Ei fragmentointia
header)
10 | ACTION.response 0001 ACTION vastaus (ECHO)
SEQUENCE {
OPTION indicator 0 IID puuttuu
OPTION indicator 1 Vastauksen parametri (response parameter) 16y-
tyy
OPTION indicator 0 | Palautteen tilaa ei ole
Fill BIT STRING (SIZE (1)) 0 | Ei kiytossd
11 | EID INTEGER (0..127,...) 0000 0000 | Ei laajennusta, EID = 0 (jarjestelma)
12 | ResponseParameter CONTAINER { 0000 0010 | Ei liittymaa, siilion valinta = 2
13 0110 0100 | Ei liittymaa. Merkkijonon pituus = 100 oktettia
14 xxxx xxxx | Takaisin ldhetetyt tiedot (echo)
113 | }} RXKXX XXXX
114 | FCS xxxx xxxx | Kehyspohjainen varmiste (frame check se-
— quence)
115 XXKX XXXX
116 | Erote (flag) 0111 1110 | Loppuerote (end flag)”
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