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NEUVOSTON DIREKTIIVI,
annettu 8 pdivini Kkesikuuta 1970,

moottoriajoneuvojen ja niiden perdvaunujen ohjauslaitteita
koskevan jéisenvaltioiden lainsiidinnon lihentimisesti

(70/311/ETY)

EUROOPAN YHTEISOJEN NEUVOSTO, joka

ottaa huomioon Euroopan talousyhteisén perustamissopimuksen ja
erityisesti sen 100 artiklan,

ottaa huomioon komission ehdotuksen,

ottaa huomioon Euroopan parlamentin lausunnon ('),
ottaa huomioon talous- ja sosiaalikomitean lausunnon (?),
sekd katsoo, ettd

tekniset vaatimukset, jotka moottoriajoneuvojen ja niiden perdvaunujen
on kansallisen lainsddddnnon mukaan tdytettdva, liittyvat muun muassa
niiden ohjauslaitteisiin, ja

ndmi vaatimukset eroavat jisenvaltioittain; sen vuoksi on tarpeen, ettd
jasenvaltiot antavat samat vaatimukset joko voimassa olevien méairays-
tenséd lisdksi tai niiden sijasta, erityisesti, jotta moottoriajoneuvojen ja
niiden perdvaunujen tyyppihyviksyntdd koskevan jésenvaltioiden
lainsdddanndn ldhentdmisestd 6 pidivdnd helmikuuta 1970 annetussa
neuvoston direktiivissd 70/156/ETY (°) sdddetty ETY-tyyppihyviksynté-
menettely voidaan ottaa kayttoon kaikkien ajoneuvotyyppien osalta,

ON ANTANUT TAMAN DIREKTIIVIN:

1 artikla

Téssa direktiivissd ’ajoneuvolla’ tarkoitetaan mité tahansa direktiivin 70/
156/ETY 2 artiklan maéritelmén mukaista ajoneuvoa.

2 artikla

Jasenvaltio ei saa evitd ajoneuvolta ETY-tyyppihyvéiksyntdd tai
kansallista tyyppihyviksyntdd ohjauslaitteisiin liittyvistd syistd, jos
ohjauslaitteet vastaavat M1 liitteissd < esitettyjd vaatimuksia.

VAL
Article 2a

No Member State may refuse or prohibit the sale or registration, entry
into service or use of a vehicle on grounds relating to its steering
equipment, if this equipment satisfies the requirements set out in the
Annex.

3 artikla

Tarvittavat muutokset M2 liitteiden < vaatimusten mukauttamiseksi
tekniikan kehitykseen annetaan moottoriajoneuvojen ja niiden perdvau-
nujen tyyppihyviksyntdd koskevan jdsenvaltioiden lainsdddénnon
ldhentdmisestd 6 pdivand helmikuuta 1970 annetun neuvoston direktiivin
13 artiklassa sdddettyd menettelyd noudattaen.

() EYVL N:o C 160, 18.12.1969, s. 7
(» EYVL N:o C 10, 27.1.1970, s. 18
(®) EYVL N:o L 42, 23.2.1970, s. 1
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4 artikla

1.  Jasenvaltioiden on saatettava tdmin direktiivin noudattamisen
edellyttdmat sddnndkset voimaan 18 kuukauden kuluessa direktiivin
tiedoksi antamisesta ja ilmoitettava tistd komissiolle viipymatta.

2. Jasenvaltioiden on huolehdittava, ettd niiden antamat tdssd
direktiivissd tarkoitettuja kysymyksid koskevat keskeiset kansalliset
sddannokset toimitetaan kirjallisina komissiolle.

5 artikla

Tama direktiivi on osoitettu kaikille jasenvaltiolle.
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Liite I:

Lisdys 1:
Lisdys 2:

Liite II:

Liite III:

Liite IV:

LIITELUETTELO

Soveltamisala, madritelmédt, EY-tyyppihyviksynnin
hakeminen, EY-tyyppihyvdksynndn  myontiminen,
rakennevaatimukset, testivaatimukset, tyypin ja hyvik-
syntéjen muutokset, tuotannon vaatimustenmukaisuus

[lmoituslomake
Tyyppihyviksyntdtodistus

Samaa energialdhdettd ohjaukseen ja jarrutukseen
kéyttdvien ajoneuvojen jarrutuksen suorituskyky

Liséohjauslaitteilla (ASE) varustettuja ajoneuvoja
koskevat lisdvaatimukset

Taysin hydraulisilla ohjauksen voimansiirroilla varus-
tettuja perdvaunuja koskevat midrdykset
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LIITE I

SOVELTAMISALA, MAARITELMAT, EY-TYYPPIHYVAKSYNNAN
HAKEMINEN, EY-TYYPPIHYVAKSYNNAN MYONTAMINEN, RAKEN-
NEVAATIMUKSET, TESTIVAATIMUKSET, TYYPIN JA
HYVAKSYNTOJEN MUUTOKSET, TUOTANNON VAATIMUSTENMU-

0.2

0.2.1

0.2.2

1.1

1.2

1.3

1.3.1

1.3.2

1.33

1.3.4

1.3.4.1

1.3.4.2

1.3.43

KAISUUS

SOVELTAMISALA

Téatd direktiivid sovelletaan direktiivin 70/156/ETY liitteessd I A
madriteltyjen M-, N- ja O-luokan ajoneuvojen ohjauslaitteisiin.

Sitd ei sovelleta tdysin pneumaatisella, tdysin sdhkoiselld tai tdysin
hydraulisella voimansiirrolla varustettuihin ohjauslaitteisiin lukuun
ottamatta

M- ja N-luokan ajoneuvojen tdysin sdhkoiselld tai tdysin hydraulisella
voimansiirrolla varustettuja lisdohjauslaitteita (ASE),

O-luokan ajoneuvoja tdysin hydraulisella voimansiirrolla varustettuja
ohjauslaitteita.

MAARITELMAT
Tasséd direktiivissa:

’ajoneuvon hyviaksymiselld’ tarkoitetaan ajoneuvotyypin ohjauslait-
teiden hyviksymisti,

’ajoneuvotyypilld’ tarkoitetaan ajoneuvoluokkaa, jonka ajoneuvot eivét
valmistajan ilmoituksen mukaan eroa toisistaan ajoneuvotyypin ja/tai
ohjaukseen vaikuttavien seikkojen suhteen;

’ohjauslaitteilla’ tarkoitetaan kaikkia varusteita, joiden tarkoitus on
madritd ajoneuvon kulkusuunta.

Ohjauslaitteet sisdltavit:

— ohjauksen hallintalaitteet,

— ohjauksen voimansiirron,

— ohjattavat pyorit,

— mahdollisen energiajarjestelmén,

’ohjauksen hallintalaitteilla’ tarkoitetaan ohjauslaitteiden osaa, joka
ohjaa niiden toimintaa kuljettajan mydtdvaikutuksella tai ilman sité.
Ohjauslaitteissa, joissa ohjausvoimat tuotetaan yksinomaan tai osittain
kuljettajan lihasvoimalla, hallintalaitteet huolehtivat ohjauksesta aina
ohjausvoiman mekaaniseen, hydrauliseen tai sihkdiseen muuntamiseen
saakka;

“ohjauksen voimansiirto” sisdltdd kaikki ohjauslaitteiston osat, joita
tarvitaan ohjausvoimien siirtdimiseen ohjauksen hallintalaitteiden ja
ohjattavien pyorien vililld ohjausvoiman mekaanisesta, hydraulisesta
tai sdhkoGisestd muuntamisesta ldhtien;

’ohjattavilla pyorilla’ tarkoitetaan pydrid, joita voidaan kdantdd suoraan
tai epdsuorasti suhteessa ajoneuvon pituusakseliin ajoneuvon liikku-
missuunnan madrddmiseksi. (Ohjattavat pyorat kasittdviat myos akselit,
joiden ympérilld ne pyoérivit ajoneuvon litkkumissuunnan madradmi-
seksi);

“energiajarjestelmd” sisdltdd ne ohjauslaitteiden osat, jotka antavat
laitteistoon energiaa, ohjaavat energiaa ja tarvittaessa késittelevit ja
varastoivat sitd. Se sisdltdd myos kaikki kdyttdaineen varastointisdiliot
ja paluulinjat, mutta ei ajoneuvon moottoria (lukuun ottamatta 4.1.3
kohdan merkityksessd) eikd sen tietd energialdhteeseen;

’energialdhteelld’ tarkoitetaan energiajérjestelmidn osaa, joka antaa
energiaa tarvittavassa muodossa: esimerkiksi hydraulipumppua, ilma-
kompressoria;

“energiasdiliolld’ tarkoitetaan energiajédrjestelmin osaa, johon ener-
gialdhteen antama energia varastoidaan;

“kéyttoainesiiliolld tarkoitetaan  energiajirjestelmdn  osaa, johon
kéyttdaine varastoidaan ilmanpaineessa tai sitd ldhelld olevassa
paineessa.
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1.4
1.4.1

1.4.2

1.4.3

144

1.4.5

1.4.6

1.4.7

1.5

1.5.1
1.5.1.1

1.5.1.2

1.5.1.2.1

1.5.1.3

1.5.1.4

1.5.2
1.5.2.1

1.52.2

1.5.2.3

153

1.5.3.1

1.53.2

Ohjauksen muuttujat

’ohjauksen hallintaan kaytettdvilld voimalla’ tarkoitetaan ohjauksen
hallintalaitteisiin ajoneuvon ohjaamiseksi kohdistettavaa voimaa;

’ohjausajalla’ tarkoitetaan aikaa, joka kuluu ohjauksen hallintalaitteiden
likuttamisesta siihen, kun ohjattavat py0rdt saavuttavat tietyn ohjaus-
kulman;

’ohjauskulmalla’ tarkoitetaan ajoneuvon pituusakselin projektion ja
pyorétason leikkausviivan (joka on pyordn keskitaso kohtisuorassa
pyoran pyodrimisakseliin nihden) ja tien pinnan vélistd kulmaa;

’ohjausvoimilla’ tarkoitetaan kaikkia ohjauksen voimansiirrossa
toimivia voimia;

"keskimadrdiselld ohjauksen vilityssuhteella’ tarkoitetaan ohjauksen
hallintalaitteiden kulmasiirron suhdetta ohjattavien pyorien keskiméaa-
riiseen ohjauskulmaan &iriarvosta toiseen kddnnyttidessa;

"kaantoympyrélla’  tarkoitetaan ympyrdd, jonka sisdlld sijaitsevat
kaikkien ajoneuvon pisteiden, lukuun ottamatta peileji ja etusuuntava-
loja, projektiot perustasoon nidhden, kun ajoneuvolla ajetaan ympyrii;

’ohjauksen nimellisséteelld’ tarkoitetaan ohjauspyodrdn kyseessé ollessa
pienintd etdisyyttd sen pyorintdkeskiostd kehdn ulkoreunaan. Minka
tahansa muun ohjauksen tapauksessa se tarkoittaa etdisyyttd pyorintake-
skion ja pisteen, johon ohjaava voima kohdistetaan, vililld. Jos on
useampia kuin yksi téllainen piste, kiytetddn sitd, joka vaatii
suurimman voiman.

Ohjauslaitetyyppejia

Ohjausvoimien tuotantotapojen mukaan erotetaan seuraavat ohjauslait-
teiden tyypit:

Moottoriajoneuvoille

“kasikdyttoiset ohjauslaitteet”, joissa ohjausvoimat saadaan aikaan
ainoastaan kuljettajan lihasvoimasta;

“tehostetut ohjauslaitteet”, joissa ohjausvoimat saadaan aikaan sekd
kuljettajan lihasvoimasta ettid energiajérjestelmast;

ohjauslaitteita, joissa ohjausvoimat saadaan aikaan ainoastaan yhdestd
tai useammasta energiajarjestelmastéd laitteen ollessa kunnossa, mutta
joissa ohjausvoimat voidaan saada aikaan ainoastaan kuljettajan
lihasvoimasta, jos ohjauksessa on vikaa (integroidut voimajarjestelmat),
pidetddn myos tehostettuina ohjauslaitteina;

“taysin koneellistetut ohjauslaitteet”, joissa ohjausvoimat saadaan
aikaan ainoastaan yhdestd tai useammasta energiajérjestelméstd;

“itseseuraavat laitteet” ovat jérjestelmi, joka on suunniteltu aiheutta-
maan yhden tai useamman py6rén ohjauskulman muutoksen, kun nima
toimivat renkaan ja tien kosketuksen aiheuttamien voimien ja/tai
momenttien vaikutuksesta.

Perdvaunuille
”itseseuraavat laitteet”
ks. edelld 1.5.1.4 kohta;

“nivelikkddt ohjauslaitteet”, joissa ohjausvoimat saadaan aikaan
hinaavan ajoneuvon suunnan muutoksesta ja joissa ohjattujen
perdvaunun pyodrien liikke on tiukasti sidottu hinaavan ajoneuvon ja
perdvaunun pituusakselien véliseen suhteelliseen kulmaan;

“itseohjautuvat varusteet”, joissa ohjausvoimat saadaan aikaan
hinaavan ajoneuvon suunnan muutoksesta ja joissa ohjattujen
perdvaunun pyorien liike on tiukasti sidottu perdvaunun rungon
pituusakselin tai sen korvaavan kuorman ja alarungon, johon akseli(t)
on kiinnitetty, pituusakselin véliseen suhteelliseen kulmaan.

Ohjattujen pyodrien jarjestelyn mukaan erotetaan seuraavat ohjauslait-
teiden tyypit:

“etupyorélaitteet”, joissa ainoastaan etuakselin (-akselien) pyorid
ohjataan. Tdmai sisdltdd kaikki pyorit, joita ohjataan samaan suuntaan;

“takapyorilaitteet”, joissa ainoastaan taka-akselin (-akselien) pyorid
ohjataan. Tama sisdltdd kaikki pyorit, joita ohjataan samaan suuntaan;
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1.5.3.3

1.5.3.3.1
1.533.2

1.53.4

1.6

1.6.1

1.6.2

1.6.3

1.6.4

1.6.4.1

1.6.4.1.1
1.6.4.1.2
1.6.4.1.3

1.6.4.2

2.1

2.2

23

3.1

32
33

”monipyorélaitteet”, joissa yhtd tai useampaa etu- tai taka-akselin
pyOrad ohjataan;

kaikkien pyorien laitteet”, joissa kaikkia py6rid ohjataan;

“niveldityjen osien ohjauslaitteet”, joissa rungon osien liike suhteessa
toisiinsa saadaan aikaan suoraan ohjausvoimilla.

“lisdohjauslaitteet” (ASE), joissa M- ja N-luokan ajoneuvojen akse-
li(e)n pyordt ohjataan piadohjauksesta ei pelkdstddn sdhkoisesti,
hydraulisesti tai pneumaattisesti huolehtivien pyodrien lisdksi samaan
tai pdinvastaiseen suuntaan pidohjauksesta huolehtiviin pyériin nihden
ja/tal joissa etu-, keski- ja/tai takapyorien ohjauskulma saa olla
sdddettdvissd ajoneuvon kddntymiskdyttdytymisen mukaan.

Ohjauksen voimansiirtotyyppeja

Ohjausvoimien siirtotavan mukaan erotetaan seuraavat voimansiirtota-
pojen tyypit:

’tdysin mekaanisella ohjauksen voimansiirrolla’ tarkoitetaan voiman-
siirtoa, jossa ohjausvoimia siirretddn kokonaan mekaanisesti;

’taysin hydraulisella ohjauksen voimansiirrolla’ tarkoitetaan voiman-
siirtoa, jossa ohjausvoimia siirretddn jossakin voimansiirron vaiheessa
ainoastaan hydraulisesti;

“taysin sdhkoiselld ohjauksen voimansiirrolla”tarkoitetaan voiman-
siirtoa, jossa ohjausvoimia siirretdén jossakin voimansiirron vaiheessa
ainoastaan sihkoisesti;

’yhdistetylld ohjauksen voimansiirrolla’ tarkoitetaan voimansiirtoa,
jossa osa ohjausvoimista siirretddan yhdelld ja toinen osa toisella edelld
mainitulla menetelmélla;

’yhdistetylld mekaanisella ohjauksen voimansiirrolla’ tarkoitetaan
voimansiirtoa, jossa osa ohjausvoimista siirretddn kokonaan mekaani-
silla menetelmilld ja toiset osat joko:

hydraulisilla tai mekaanishydraulisilla tai
sahkoisilld tai mekaanissihkaisilld tai
pneumaattisilla tai mekaanispneumaattisilla menetelmilla.

Jos voimansiirron mekaaninen osa on suunniteltu antamaan ainoastaan
asennon takaisinkytkenndn ja on lilan heikko siirtdmddn kaikki
ohjausvoimat, titd jdrjestelmdd pidetddn tdysin hydraulisena tai
vastaavasti tdysin sdhkoisend tai tdysin pneumaattisena ohjauksen
voimansiirtona;

‘muulla  yhdistetylld ohjauksen voimansiirrolla’ tarkoitetaan mitd

tahansa muuta edellé tarkoitettujen voimansiirtojen yhdistelmaa.

ETY-TYYPPIHYVAKSYNNAN HAKEMINEN

Valmistajan on tehtivd ajoneuvotyypin ohjauslaitteiden osalta direk-
titvin ~ 70/156/ETY 3 artiklan 4 kohdan mukainen EY-
tyyppihyviksyntdhakemus.

Ilmoituslomakkeen malli esitetdén lisdyksessa 1.

Hyviksyttdvdd ajoneuvotyyppid edustava ajoneuvo on toimitettava
teknisten vaatimusten tarkastamisesta vastaavalle tutkimuslaitokselle.

AJONEUVOTYYPIN EY-TYYPPIHYVAKSYNNAN MYONTA-
MINEN

Jos asiaankuuluvat vaatimukset tdyttyvit, EY-tyyppihyviksynti
myonnetddn direktiivin 70/156/ETY 4 artiklan 3 kohdan ja soveltuvin
osin 4 artiklan 4 kohdan mukaisesti.

EY-tyyppihyvéksyntitodistuksen malli esitetddn lisdyksessd 2.

Jokaiselle hyviaksytylle ajoneuvotyypille annetaan tyyppihyvaksytinu-
mero direktiivin 70/156/ETY liitteen VII mukaisesti. Sama jésenvaltio
el saa antaa samaa numeroa toiselle ajoneuvotyypille.
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4.1.1.1

41.12

4.1.1.3

4121

4.2

42.1
42.1.1
42.1.1.1

421.1.2

421.13

RAKENNEVAATIMUKSET

Yleiset vaatimukset

Ohjauslaitteiden on varmistettava ajoneuvon helppo ja turvallinen
késittely aina sen suurimpaan rakenteelliseen nopeuteen saakka, tai
perdvaunun osalta sen suurimpaan teknisesti sallittuun nopeuteen asti.
Testattaessa ajoneuvoa 5 kohdan mukaisesti edellytetddn taipumusta
itsekeskittymiseen. Ajoneuvon on vastattava 5.2 kohdan vaatimuksia
moottoriajoneuvojen, ja 5.3 kohdan vaatimuksia perdvaunujen osalta.
Jos ajoneuvoon on asennettu lisdohjauslaitteet (ASE), on sen vastattava
myds M2 liitteen III <« vaatimuksia. Tdysin hydraulisella ohjauksen
voimansiirrolla  varustettujen perdvaunujen on tdytettdvd myo0s
» M2 liitteen IV <« vaatimukset.

On oltava mahdollista ajaa suoralla tieosuudella ilman kuljettajan
epatavallisia ohjauksen korjauksia ja ilman ohjausjirjestelmin epéta-
vallista tdrindd ajoneuvon suurimmalla rakenteellisella nopeudella.

Ohjauksen hallintalaitteiden ja ohjattavien pyorien vélilli on oltava
kuljetun siirtyméin tahdistus, lukuun ottamatta lisdohjauslaitteiden
ohjaamia pyoria.

Ohjauksen hallintalaitteiden ja ohjattavien pyorien vililld on oltava
ajallinen tahdistus, lukuun ottamatta lisdohjauslaitteiden ohjaamia
pyoria.

Ohjauslaitteiden on oltava suunniteltu, rakennettu ja asennettu siten,
ettd ne kestdvit ajoneuvon tai ajoneuvojen yhdistelmédn tavanomaisen
kéyton aikana syntyvét rasitukset. Ohjauksen voimansiirron mikd4n osa
el saa rajoittaa suurinta ohjauskulmaa, jollei osaa ole erityisesti tité
tarkoitusta varten suunniteltu.

Jollei toisin méadritd, oletetaan, ettd tdmén direktiivin tarkoituksessa
ohjauslaitteissa saa ilmetd enintddn yksi vika kerrallaan, ja kaksiakse-
lista telid pidetddn yhtend akselina.

Jos moottori pysdhtyy tai osa ohjauksen hallintalaitteista, lukuun
ottamatta 4.1.4 kohdassa lueteltuja, menee epidkuntoon, on ohjauksen
hallintalaitteiden aina vastattava moottoriajoneuvojen kyseessi ollessa
5.2.6 kohdan ja perdvaunujen kyseessé ollessa 5.3 kohdan vaatimuksin.

Témin direktiivin tarkoituksessa ohjattavia pyorid, ohjauksen hallinta-
laitteita ja ohjauksen voimansiirron mekaanisia osia ei pidetd helposti
rikkoutuvina, jos ne ovat runsaasti mitoitettuja, helposti huoltoa varten
luoksepddstiavissd, ja niilldi on turvallisuusominaisuuksia, jotka
vastaavat vidhintddn ajoneuvon muille olennaisille osille (kuten
jarrujarjestelmaille) madrattyji ominaisuuksia. Jos jonkin tdllaisen
osan rikkoutuminen aiheuttaisi todenndkoéisesti ajoneuvon hallinnan
menettimisen, on osa valmistettava metallista tai vastaavat ominai-
suudet omaavasta materiaalista, eikd siithen saa kohdistua huomattavaa
véidristymdd ohjausjérjestelméd tavanomaisesti kéytettdessa.

Mikd tahansa muu kuin tdysin mekaaninen vika voimansiirrossa on
selvisti saatettava kuljettajan huomioon; moottoriajoneuvon ollessa
kyseessd ohjausvoiman kasvamista pidetddn varoitusmerkkind;
perdvaunun ollessa kyseessd sallitaan mekaaninen osoitin. Kun vika

ilmaantuu, muutos keskiméérdisessd ohjaussuhteessa on sallittu, jos
jéljempénd 5.2.6 kohdassa annettua ohjausvoimaa ei yliteta.

Erityiset vaatimukset

Ohjauksen hallintalaitteet

Jos kuljettaja kisittelee suoraan ohjauksen hallintalaitteita,
niiden on oltava helppoja kisitelld,

ohjauksen hallintalaitteen kdyton suunnan on vastattava aiottua
muutosta ajoneuvon suunnassa,

lukuun ottamatta lisdohjauslaitteita, ohjauksen hallintalaitteiden kulman
ja ohjauskulman vilisen suhteen on oltava jatkuva ja muuttumaton.
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422

4221

4222

423

423.1

4232

42.4

424.1

424.1.1

42412

424.13

42414

4242

4243

Ohjauksen voimansiirto

Ohjausgeometrian sditolaitteiden on oltava sellaisia, ettd saddon jalkeen
voidaan luoda varma liitos sédddettdvien osien vilille soveltuvilla
lukituslaitteilla.

Ohjauksen voimansiirrossa, joka voidaan kytked irti kattamaan
erilaisten  ajoneuvoyhdistelmien tarpeet (esimerkiksi jatkettavat
perdvaunut), on oltava lukituslaitteet, jotka varmistavat osien varman
uudelleensijoituksen; lukituksen ollessa automaattinen siind on oltava
lisdksi késikdyttdinen turvalukko.

Ohjattavat pyorat

Yksinomaan takapyorét eivit saa olla ohjattavia pyorid. Tama vaatimus
ei koske puoliperdvaunuja.

Perdvaunujen (lukuun ottamatta puoliperdvaunuja), joissa on useampia
kuin yksi ohjattavin pyorin varustettu akseli, ja puoliperdvaunujen,
joissa on vihintddn yksi ohjattavin pyOrin varustettu akseli, on
vastattava jidljempénd 5.3 kohdassa asetettuja vaatimuksia. Itseseuraa-
villa laitteilla varustettujen perdvaunujen osalta ei 5.3 kohdan testi
kuitenkaan ole tarpeen, jos ohjaamattomien ja itseseuraavien akseleiden
vélinen akselikuormasuhde kaikissa kuormitusolosuhteissa  on
vihintddn 1,6.

Energiajéarjestelmé

Samaa energialdhdettd voidaan kdyttdd toimittamaan energiaa sekd
ohjaus- ettd jarrulaitteisiin. Jos kuitenkin joko energiajdrjestelmd tai
toinen jarjestelmistd menee epidkuntoon, on seuraavien edellytysten
taytyttiava:

Ohjauslaitteiden on vastattava 5.2.6 kohdan vaatimuksia,

Jos energialdhteessd ilmenee vika, jarrujen suorituskyky ei saa pudota
alle »M2 liitteessd 11 <€ »M2 (') <« mddritellyn ajojarrun suor-
ituskyvyn ensi kertaa jarrutettaessa,

Jos energiajirjestelmissd ilmenee vika, jarrujen suorituskyvyn on
taytettava M2 liitteen I € M2 (') <« mairiykset.

Jos neste kiyttoainesdiliossd vihenee tasolle, joka voi aiheuttaa ohjaus-
tai jarrutusvoiman kasvua, on kuljettajalle annettava kuultava tai
néhtdva varoitusmerkki. Tdma varoitus voi olla yhdistettyni laitteeseen,
joka on asennettu varoittamaan jarrujen vioittumisesta; kuljettajan on
kyettéva helposti tarkastamaan hélytysmerkin asianmukainen toiminta,

Samaa energialdhdettd voidaan kdyttdd toimittamaan energiaa ohjaus-
laitteisiin ja muihin jarjestelmiin kuin jarrulaitteisiin, jos neste vihenee
kayttoainesdiliossa tasolle, joka voi aiheuttaa ohjausvoiman kasvua,
kuljettajalle annetaan kuultava tai nihtdva varoitusmerkki; kuljettajan
on kyettdvd helposti tarkastamaan héilytysmerkin asianmukainen
toiminta,

Varoituslaitteiden on oltava suoraan ja pysyvisti kytkettyind virta-
piiriin. Kun moottori kdy tavanomaisissa kayttdolosuhteissa, eiké
ohjauslaitteissa ole vikoja, hilytyslaite ei saa antaa varoitusta lukuun
ottamatta energiasdilion (sdilididen) tdyttdmiseen tarvittavana aikana
moottorin kdynnistyksen jélkeen.

TESTAUSVAATIMUKSET

Yleiset vaatimukset
Testi on suoritettava tasaisella pinnalla, jossa on hyvé pito.

Testin (testien) aikana ajoneuvo on kuormattava suurimpaan teknisesti
sallittuun massaansa ja sen suurimpaan teknisesti sallittuun kuormituk-
seen ohjatulla akselilla (ohjatuilla akseleilla). Jos akseleihin on
asennettu lisdohjauslaitteet, tdma testi on toistettava ajoneuvon ollessa
kuormattuna suurimpaan teknisesti sallittuun massaansa ja akselin,
johon lisdohjauslaitteet on asennettu, ollessa kuormattuna suurimpaan
teknisesti sallittuun kuormitukseensa.

(") Liitteen II vaatimukset voidaan myds tarkastaa direktiivin 71/320/ETY mukaisten
hyviksyntitestien yhteydessa.
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5.1.3 Ennen testin alkua rengaspaineiden on oltava ajoneuvon ollessa
paikallaan sellaiset kuin valmistaja 5.1.2 kohdassa tarkoitettua kuormaa
varten maaraa.

52 Moottoriajoneuvoja koskevat vaatimukset

5.2.1 Ajoneuvolla on oltava mahdollista tehdd kaari, jonka side on 50 m,
tangentin suuntaan ilman ohjauslaitteiden epitavallista tarindd seur-
aavilla nopeuksilla:

— M,-luokan ajoneuvot: 50 km/h,
— M,-, M-, N -, N,- ja N,-luokan ajoneuvot: 40 km/h,

tai ajoneuvon suurin rakenteellinen nopeus, jos se on edelld mainittuja
nopeuksia pienempi.

522 Edelld esitettyjen 4.1.1.1, 4.1.1.2 ja 5.2.1 kohdan vaatimusten on myds
taytyttdva ohjauslaitteiden ollessa epidkunnossa.

523 Kun ajoneuvoa ajetaan ympyrdd sen ohjattujen pydrien ollessa
osapuilleen puolivélissd &dériasentoonsa ndhden vakionopeudella
vihintddn 10 km/h, kdantdympyrén on pysyttivd samana tai kasvettava,
jos ohjauksen hallintalaitteet vapautetaan.

524 Ohjauksen hallintaan kéytettivid voimia mitattaessa ei oteta lukuun
voimia, joiden kesto on vihemmén kuin 0,2 sekuntia.

5.2.5 Ohjausvoimien mittaus moottoriajoneuvoilla, joiden
ohjauslaitteet ovat kunnossa

5.2.5.1 Ajoneuvoa on ajettava suorasta eteenpdinajosta spiraaliin nopeudella 10
km/h. Ohjausvoimaa on mitattava ohjauksen hallintalaitteiden nimellis-
siteelld, kunnes ohjauksen hallintalaitteiden asento  vastaa
kaantosadettd, joka jdljempédnd olevassa taulukossa on annettu tietylle
ajoneuvoluokalle ohjauslaitteiden ollessa kunnossa.

5.2.52 Suurin sallittu ohjausaika ja suurin sallittu ohjauksen hallintaan
kaytettdvd voima ohjauslaitteiden ollessa kunnossa on annettu
jdljempénd olevassa taulukossa tietylle ajoneuvoluokalle.

5.2.6 Ohjausvoimien mittaus moottoriajoneuvoilla, joiden
ohjauslaitteet ovat epdkunnossa

5.2.6.1 Edelld 5.2.5 kohdassa kuvailtu testi on toistettava ohjauslaitteiden
ollessa epidkunnossa. Ohjausvoimaa on mitattava, kunnes ohjauksen
hallintalaitteiden asento vastaa kadantosadettd, joka jaljempand olevassa
taulukossa on annettu tietylle ajoneuvoluokalle ohjauslaitteiden ollessa
epakunnossa.

5.2.6.2 Suurin sallittu ohjausaika ja suurin sallittu ohjauksen hallintaan
kaytettdivd voima ohjauslaitteiden ollessa epdkunnossa on annettu
jéljempéni olevassa taulukossa tietylle ajoneuvoluokalle.

Ohjauksen hallintaan kiytettivai voimaa koskevat vaatimukset

Kunnossa Epédkunnossa
Ajoneuvo- . . dr
luokka Suurin Aika Kdntoside Suurin Aika | K@antosd-
voima ) (m) voima ) de
(daN) (daN) (m)
M 15 4 12 30 4 20
M, 15 4 12 30 4 20
M, 20 4 12p»M2 () « 45 6 20
N, 20 4 12 30 4 20
N, 25 4 12 40 4 20
N, 20 4 12 45 (%) 6 20

(') Tai &dédriasento, jos 12 ei ole saavutettavissa.
(® 50 jaykille ajoneuvoille, joissa on kaksi tai useampia ohjattuja akseleita lukuun ottamatta itseseuraavia
laitteita.
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5.3
5.3.1

532

533

534

Perdvaunuja koskevat vaatimukset

Perdvaunun on kuljettava ilman liiallista poikkeamaa tai epitavallista
tarindd ohjauslaitteissa, kun hinaava ajoneuvo kulkee suoraan tasaisella
ja vaakatasossa olevalla tielld nopeudella 80 km/h tai perdvaunun
valmistajan ilmoittamalla suurimmalla teknisesti sallitulla nopeudella,
jos se on vihemmén kuin 80 km/h.

Kun hinaava ajoneuvo ja perdvaunu ovat tehneet tasaisen kdanndoksen
niin, ettd hinaavan ajoneuvon ulkopuolinen etukulma kaéntyy ympyréa,
jonka sdde on 25 m, 1.4.6 kohdan mukaisesti vakionopeudella 5 km/h,
perdvaunun ulkopuolisen takakulman maédrittelemd ympyrd mitataan.
Tama liike on toistettava samoissa olosuhteissa, mutta nopeudella 25
km/h £ 1 km/h. Niiden liikkeiden aikana perdvaunun ulkopuolinen
takakulma kuljettaessa nopeudella 25 km/h + 1 km/h ei saa liikkkua
vakionopeudella 5 km/h madiritellyn ympyrdn ulkopuolella enempii
kuin 0,7 m.

Mikéddn perdvaunun osa ei saa liikkua enempaéd kuin 0,5 m ympyrén,
jonka sdde on 25 m, tangentin ulkopuolelle, kun sitd hinataan
ajoneuvolla, joka jattdd 5.3.2 kohdassa kuvaillun ympyraméisen radan
tangentin suuntaisesti ja kulkee nopeudella 25 km/h. Tdmén vaati-
muksen on tdytyttyvd pisteestd, jossa tangentti kohtaa ympyrén,
pisteeseen, joka on tangentilla 40 m:n etdisyydelld. Taméan jilkeen
perdvaunun on tiytettdvd 5.3.1 kohdassa esitetyt vaatimukset.

Edelld 5.3.2 ja 5.3.3 kohdassa esitetyt testit on suoritettava yhdelld
ohjausliikkeelld vasemmalle ja yhdelld oikealle.

TYYPIN JA HYVAKSYNTOJEN MUUTOKSET

Jos tdmidn direktiivin sddnndsten mukaisesti hyviksyttyd tyyppid
muutetaan, on sovellettava direktiivin  70/156/ETY 5 artiklan
saannoksid.

TUOTANNON VAATIMUSTENMUKAISUUS

Toimenpiteet tuotannon vaatimustenmukaisuuden varmistamiseksi
toteutetaan direktiivin 70/156/ETY 10 artiklan sddnndsten mukaisesti.
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Lisdys 1

ILMOITUSLOMAKE N:o...()

Neuvoston direktiivin 70/156/ETY liitteen I mukainen ilmoituslomake ajoneuvon EY-tyyppihyvik-
synnisti ohjauslaitteiden osalta (direktiivi 70/311/ETY, sellaisena kuin se on viimeksi muutettuna
direktiivilld .../.../EY)

Seuraavat tiedot on soveltuvin osin toimitettava kolmena kappaleena, ja niihin on liitettavi sisallys-
luettelo.

Mahdolliset piirustukset on toimitettava sopivassa mittakaavassa ja riittivin yksityiskohtaisina
Ad-koossa tai tihan kokoon taitettuna. Mahdollisten valokuvien on oltava riittivin yksityiskohtaisia.

Jos jarjestelmissa, osissa tai erillisissd teknisissd yksikoissa on sahkoohjattuja toimintoja, tiedot niiden
suoritusarvoista on toimitettava.

(') Tissa ilmoitusiomakkeessa kiytetyt kohtien numerot ja alaviitteet ovat direktiivin 70/156/ETY liitteen I mukaiset.
Timian direktiivin kannalta merkityksettémit kohdat on jitetty pois.
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0.1
0.2
03
03.1
04
0.5

08

1.1

13

1.3.2

133

18

2.1
231
24
24.1
24.1.1
2412
2414

24.1.5

242

2421
2422
2424
2425

28

29

YLEISTA

Merkki (valmistajan toiminimi): ........oouiiiiiniiiinii e

Tyypin tunnistustavat, jos ne on merkitty ajoneuvoon () ..........c.covveiiiiiiiiiiiniiiniinin,
Niiden merkintdjen sijaintic ...........ccoooiiiiiiiiiii

Ajoneuvoluokka () ....oiiiiiiiiiiiii

AJONEUVON YLEISET RAKENNEOMINAISUUDET
Valokuvat ja/tai piirustukset esimerkkiajoneuvosta: ............ooviiiiiiiiiiiiiiin i

Akseleiden ja pydrien IuKUmEEra: ......ooooviiiiiiiiiiiiiii

Hallintalaitteet: vasemmalla/oikealla (')

MASSAT JA MITAT (%) (kilogrammoina ja millimetreini)

(Tarvittaessa viitataan piirustukseen)

Pybrien akselivali(t) (tdysin kuormattuna) () ..........cocoiiiiiiiiiii
Kunkin ohjatun akselin raidevali (): ........ooovueiiiiiiiiiiiii e
Ajoneuvon mitat (4drimitat)

Alusta ilman koria

PIEUUS () «eoeniinie i e e
Leveys (K) oeren e e s
Etuylitys (™) oo e

Takaylitys (") ...ooenii e

Alusta korin kanssa:

Pituus () ..o e
LeVeYS (4 e e
Bruylitys (M) oo e
Takaylitys (") .oooeieiii e

Valmistajan ilmoittama suurin teknisesti sallittu massa kuormitettuna (*) (suurin ja pienin
Y RN
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6.6.1.1

6.6.1.2

6.63

7.1

72

7.2.1

722

723

7231

724

7.3

7.3.1

732

PYORANTUENTA

Renkaat ja pyorit

Rengas/pyoriyhdistelmi(t) (renkaista on ilmoitettava kokomerkintd, pienin kantavuusluku,
pienin nopeusluokkamerkki; pyorista on ilmoitettava vanteen koko (koot) ja offset (offsetit))
AKSEH 12 oo
AKSEli 20 oo
jne.

Ajoneuvon valmistajan suosittelema(t) rengaspaine(et)...............cccoeeiiiiiiiniiiiinnn. kPa

OHJAUS

Ohjausgeometrian osoittava kaavio ohjaavasta akselista (ohjaavista akseleista): ...................
Voimansiirto ja ohjaus

Voimansiirron tyyppi (edessa ja takana, maariteltiva soveltuvin osin): .............oocooiiiinaen.

Kytkenta py6riin (myos muu kuin mekaaninen kytkentd; edessd ja takana, miiriteltiavi
SOVEILUVIN OSINY: L..iiiiiniiiii i

Tehostusmenetelmd, jos sellainen on: ...
Toimintatapa ja -kaavio, merkki (merkit) ja tyyppi {(tyypit): .....coooeiiiiiiiiii

Ohjauslaitteiden kokonaiskaavio, josta ilmenee ohjauksen kiyttdytymiseen vaikuttavien lait-
teiden sijainti QJOMEUVOSSA: . ...iveiiuniiiiiiiiiiiii it e et e e e eaeenanes

Ohjauksen hallintalaitteen (hallintalaitteiden) kaavio(t): .............ccooviiiiiiiniiiiiiiiiiinnnneen.

Pyodrien suurin ohjauskulma

Oikealle: .. .o °
ohjauspyérin kierrosten lukumdra (tai vastaavat tiedot): ................coooiiiiiiiiii,
vasemmalle: ... .o e °
ohjauspyorin kierrosten lukumaara (tai vastaavat tiedot): .............ooviiiiiiiiiiiiiiiiiiiinen.
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Lisdys 2

MALLI
(Enimmiiskoko A4 (210 x 297 mm))

EY-TYYPPIHYVAKSYNTATODISTUS

Viranomaisen
leima

Ilmoitus ajoneuvotyypin/osatyypin/erillisen teknisen yksikén tyypin('):

— tyyppihyviksynnasti (')
— tyyppihyvéiksynnin laajennuksesta (')

— typpihyvaksynnin epiimisesti (')

— tyyppihyvidsynnin peruuttamisesta (')

direktiivin 70/311/ ETY, sellaisena kuin se on viimeksi muutettuna direktiivilla .../.../EY, mukaisesti.

TyyppihyVvAKSYNtANUMETO: . ...ttt

Laajennuksen SYy: ......ooiuiii e

0.1
0.2
03

0.3.1
04
0.5
0.7

0.8

SRV

I OSA

Merkki (valmistajan toiminimi): ..........oiiiiiiiiiiiii e

05 7)< O SN

Tyypin tunnistustavat, jos ne on merkitty ajoneuvoon/osaan/erilliseen tekniseen yksikkoon (') (3):

Ajoneuvoluokka (1) () ..oeeiiniiiii
Valmistajan nimi ja 0S0Ie: .....ooeiiiii e

Osien ja erillisten teknisten yksikoiden osalta EY-tyyppihyviksyntimerkin sijainti ja kiinnitys-
£ o PP

Kokoonpanotehtaan (kokoonpanotehtaiden) osoite (0soitteet): ...........occuuviivniinniiiiiiininnn...

II OSA

Lisatiedot (tarvittaessa): ks. lisdys

Huomautukset (jos sellaisia on): ks. lisdys

(") Tarpeeton yliviivataan.

(® Jos tyypin tunnistustavassa on merkkeja, joilla ei ole merkitysti tissi tyyppihyviksyntitodistuksessa tarkoitettujen
ajoneuvotyyppien, osatyyppien tai erillisen teknisen yksikdn tyyppien kuvailemisessa, ne on esitettivd asiakirjoissa
merkinnilli ™" (esimerkiksi ABC??123??).

(%) Sellaisena kuin se on miiritelty direktiivin 70/156/ETY liitteessi II A.
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o ® N &

31 S & P

ALLEKITJOTTUS: «ouitiiit ittt et e e e e e et eaeaas

Liitteend on luettelo hyviksytiviranomaisille luovutetusta tietopaketista, joka on pyynndsti
saatavissa.
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Lisdys EY-tyyppibyviksyntdtodistukseen No ...

direktiivin 70/311/ETY, sellaisena kuin se on viimeksi muutettuna direktiivilld .../.../EY,

1.

mukaisesta ajoneuvon tyyppihyviksynndstd

Lisatiedot:
Ohjauslaitteiden tyyPPic .cocuuvetiviiiiiii e

Ohjauksen hallintalaitteet: ............ccoooiiiiiiiiiiiiiiini e

(esimerkiksi voimassa seka niille ajoneuvoille, joiden hallintalaitteet ovat vasemmalla, etti niille
joiden hallintalaitteet ovat oikealla).

(") Tarpeeton yliviivataan.
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LITE »M2 I <«

SAMAA ENERGIALAHDETTA OHJAUKSEEN JA JARRUTTAMISEEN
KAYTTAVIEN AJONEUVOJEN JARRUTUKSEN SUORITUSKYKY

1. Jos energialéhteessd ilmenee vika, kdytt6jarrun suorituskyvyn on ensimmaéi-
selld jarrutuskerralla saavutettava alla olevassa taulukossa ilmoitetut arvot.

Luokka V (km/h) m/s? Voima (daN)
M, 80 5.8 50
M, ja M, 60 50 70
N, 80 50 70
N, ja N, 60 50 70

2. Ohjauslaitteiden tai energian toimittamisen vioittumisen jidlkeen on oltava
mahdollista kéyttdjarrun ohjauksen kahdeksan tdysimittaisen kdyton jalkeen
saavuttaa yhdeksdnnessd kiytdssd toissijaiselle (hitd)jarrujérjestelmaille
madritty suorituskyky (ks. alla oleva taulukko).

Jos toissijainen suorituskyky, joka vaatii varastoidun energian kayttod,
saavutetaan erilliselld ohjauksella, on vield oltava mahdollista kéyttdjarrun
ohjauksen kahdeksan tdysimittaisen kdyton jilkeen saavuttaa yhdeksdnnessd
kaytossa jadnnossuorituskyky (ks. alla oleva taulukko).

Toissijainen ja jidfinnostehokkuus

Toissijainen .
Luokka V (km/h) jarrutus Jaannronsjjazrrutus
(m/s?) (m/s?)

M, 80 2,9 1,7
M, 60 2,5 1,5
M, 60 2,5 15
N, 70 2.2 13
N, 50 2,2 13
N, 40 2,2 1,3
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LITE »M2 11l <4

LISAOHJAUSLAITTEILLA VARUSTETTUJA AJONEUVOJA

22

221

22.1.1

KOSKEVAT LISAVAATIMUKSET

YLEISET VAATIMUKSET
Téssd liitteessd ei vaadita ajoneuvojen varustamista lisdohjauslaitteilla.

Jos ajoneuvo kuitenkin on varustettu tillaisilla laitteilla, niiden on
vastattava tdmain liitteen maarayksia.

ERITYISET VAATIMUKSET

Voimansiirto

Mekaaniset ohjauksen voimansiirrot

Sovelletaan tdmén direktiivin liitteessd I olevaa 4.1.4 kohtaa.
Hydrauliset ohjauksen voimansiirrot

Hydraulisen ohjauksen voimansiirron on oltava suojattu suurimman
sallitun kayttopaineen T ylityksilta.

Séhkdiset ohjauksen voimansiirrot

Séhkdisen ohjauksen voimansiirron on oltava suojattu liialliselta energian
toimittamiselta.

Ohjauksen voimansiirtojen yhdistelmd

Mekaanisten, hydraulisten ja sdhkdisten voimansiirtojen yhdistelmén on
vastattava edelld 2.1.1, 2.1.2 ja 2.1.3 kohdassa esitettyjd vaatimuksia.

Vikojen testausvaatimukset

Lisdohjauslaitteiden mink&dn osan toimintahdirid tai vika (lukuun
ottamatta osia, joita ei pidetd helposti rikkoutuvina tdmén direktiivin
liitteessd 1 olevan 4.1.4 kohdan mukaisesti) ei saa aiheuttaa akillistd
merkittdvdd muutosta ajoneuvon kiyttdytymisessd ja tdmdn direktiivin
liitteessd 1 olevan 5.2.1—5.2.4 ja 5.2.6 kohdan vaatimukset on aina
taytettdvd. Lisdksi ajoneuvoa on kyettdvd ohjaamaan ilman epéatavallisia
ohjauksen korjauksia. Tdmi on tarkistettava seuraavilla testeilla:

Ympyratesti

Ajoneuvo ajetaan testiympyrddn sen luokkaa ja jaljempand olevassa
taulukossa annetuja arvoja vastaavalla siteelld 'R’ (m) ja nopeudella ”V”

(km/h):

Ajoneuvoluokka R(") v e)
M, N, 100 80
M, N, 50 50
M, N, 50 45

(") Jos testauspaikkaan liittyvistd jdrjestelyistd johtuen siteille annettuja arvoja ei
voida noudattaa, testit voidaan suorittaa muunsiteisilld radoilla (enimméis-
poikkeama +£25 %) edellyttden, ettd nopeutta muutetaan kyseiselle
ajoneuvoluokalle taulukkoon merkitystd sdteestd ja nopeudesta johtuvan
keskeiskiihtyvyyden saavuttamiseksi.

(*) Jos ASE on mekaanisesti lukittuneessa asennossa tissd médritellyssd nopeu-
dessa, testinopeus muutetaan vastaamaan enimmaéisnopeutta, jossa jirjestelmi
toimii. Enimmdisnopeudella tarkoitetaan nopeutta, jossa ASE lukittuu,
vihennettynd 5 km:114/h.

(®) Jos ajoneuvon mittaussuhteet ovat sellaiset, ettd kaatumisvaara on olemassa,
valmistajan on toimitettava tekniselle tutkimuslaitokselle ajoneuvon kayttayty-
mistd koskevat tiedot, joista kdy ilmi alempi turvallinen enimmaéisnopeus testin
suorittamiselle. Tekninen tutkimuslaitos valitsee sitten tdmén testinopeuden.

Vika aiheutetaan, kun maéiritelty nopeus on saavutettu. Testissd on
ajettava sekd myotd- ettd vastapdivadn.
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22.1.2

23
23.1

23.1.1

23.1.2
23.13

24
24.1

Testaus tilapédisissd olosuhteissa

Kunnes yhtendisistd testausmenettelyistd on sovittu, ajoneuvon valmis-
tajan on toimitettava tutkimuslaitokselle ajoneuvon
muutoskdyttdytymisen testausmenettelyt ja -tulokset vioittumistapauk-
sessa.

Hiilytysmerkit vioittumistapauksessa

Lukuun ottamatta lisdohjauslaitteiden osia, joita ei pidetd tdmén
direktiivin liitteesséd I olevan 4.1.4 kohdan mukaisesti helposti rikkoutu-
vina, seuraavat lisdohjauslaitteiden viat on selvisti saatettava kuljettajan
huomioon:

lisdohjauslaitteiden sdhkdisen tai hydraulisen ohjauksen yleinen keskey-
tyminen,

hairi6 lisdohjauslaitteiden energiajarjestelmassa,

sdhkoisen ohjauksen ulkoisen sdhkojohdon katkeaminen, jos sellainen on
asennettu.

Sidhkomagneettiset hiiriot

Sahkomagneettiset kentit eivit saa vaikuttaa haitallisesti lisdohjauslait-
teiden toimintaan. Kunnes yhteniisistd testausmenettelyistd on sovittu,
ajoneuvon valmistajan on toimitettava tutkimuslaitokselle testausmenet-
telynsi ja -tuloksensa.
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LITE »M2 IV <

MAARAYKSET PERAVAUNUILLE, JOISSA ON TAYSIN HYDRAU-
LISET OHJAUKSEN VOIMANSIIRROT

1 Jos ajoneuvot on varustettu tdysin hydraulisilla ohjauksen voimansiirroilla,
niiden on vastattava tdman liitteen médardyksia.

2 ERITYISET VAATIMUKSET

2.1 Hydraulinestelinjojen ja letkukokoonpanojen suorituskyky

2.1.1 Téysin hydraulisen voimansiirron hydraulinestelinjojen on kestettiva
valmistajan maiérittelemddn suurimpaan tavalliseen kéyttopaineeseen (T)
nihden vihintddn nelinkertainen paine. Letkukokoonpanojen tulee vastata
seuraavia ISO:n standardeja: 1402 (1984), 6605 (1986) ja 7751 (1983).

2.2 Energian toimittamisesta riippuvat jirjestelmat

2.2.1 Paineenrajoitusventtiilin, jonka avautumispaine on T, on suojattava
energian toimittamista ylipaineelta.

2.3 Ohjauksen voimansiirron suojaus

2.3.1 Paineenrajoitusventtiilin, jonka avautumispaine on vélilld 1,5 T ja 2,2 T, on
suojattava ohjauksen voimansiirtoa ylipaineelta.

24 Vetovaunun ja peridvaunun linjaus

2.4.1 Vetovaunun ja perdavaunun yhdistelmidn vetovaunun kulkiessa suoraan
perdvaunun on pysyttdvd vetovaunun kanssa samassa linjassa.

2.4.2 Ohjauksen linjauksen pitdmiseksi 2.4.1 kohdan mukaisena perdvaunujen on
oltava varustettu joko automaattisilla tai késikayttoisilld sddtomenetelmilld.

2.5 Ohjattavuus ohjauksen voimansiirron ollessa vioittunut

2.5.1 Téysin hydraulisella ohjauksen voimansiirrolla varustettujen ajoneuvojen
ohjattavuuden on siilyttdva jonkin voimansiirron osan ollessa vioittunut.
Ajoneuvot on testattava tdssd (vioittuneessa) kunnossa, ja niiden on
taytettdvd tdmdn direktiivin liitteessd 1 olevan 5.3 kohdan vaatimukset.
Erityisesti 5.3.2 kohdassa médritellyt testit nopeuksilla 5 km/h ja 25 km/h
on tehtdvd ohjauksen voimansiirron ollessa vastaavasti kunnossa ja
epéakunnossa.

2.6 Sihkomagneettiset hiiriot

2.6.1 Sdhkomagneettiset kentét eivit saa vaikuttaa haitallisesti ohjauslaitteiden
toimintaan. Kunnes yhtendisista testausmenettelyistd on sovittu, ajoneuvon
valmistajan on toimitettava tutkimuslaitokselle testausmenettelynsd ja -
tuloksensa.



