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(Muud kui seadusandlikud aktid)

RAHVUSVAHELISTE LEPINGUTEGA LOODUD ORGANITE
VASTU VOETUD AKTID

Rahvusvahelise avaliku diguse alusel on &iguslik toime ainult URO Euroopa Majanduskomisjoni originaaltekstidel. Kiesoleva eeskirja
staatust ja joustumise kuupdeva tuleb kontrollida URO Euroopa Majanduskomisjoni staatust ksitleva dokumendi TRANS/WP.29/343
viimasest versioonist, mis on kittesaadav Internetis aadressil
http:/[www.unece.org/trans/main/wp29[wp29wgs/wp29gen/wp29fdocstts.html

Uhinenud Rahvaste Organisatsiooni Euroopa Majanduskomisjoni (UN/ECE) eeskiri nr 10 — Uhtsed
sitted, mis kisitlevad sdidukite tiiiibikinnitust seoses elektromagnetilise ithilduvusega

Sisaldab kogu kehtivat teksti kuni:
04-seeria muudatused — 28. oktoober 2011
4. versiooni parandus — joustumiskuupiev: 28. oktoober 2011

04-seeria muudatuste 1. tdiendus — joustumiskuupiev: 26. juuli 2012

SISUKORD
1. Reguleerimisala
2. Mdisted
3. Tidbikinnituse taotlemine
4. Tutbikinnitus
5. Mirgistus
6. Selliste koostude nduded, mida ei kasutata ,RESSi laadimisel elektrivorgust”
7. Lisanduded koostude kohta, mida kasutatakse ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis”

8. Soiduki tiitibikinnituse muutmine voi laiendamine parast elektrilise/elektroonilise alakoostu lisamist voi
asendamist

9. Toodangu vastavus nduetele
10. Karistused toodangu nduetele mittevastavuse korral
11. Tootmise 16plik peatamine
12. Soiduki voi elektrilise/elektroonilise alakoostu tiitibikinnituse muutmine vdi laiendamine
13. Uleminekusitted

14. Tudbikinnituskatseid korraldavate tehniliste teenistuste ja titibikinnitusasutuste nimed ja aadressid


http://www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29fdocstts.html
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Niidisteatis elektrilise/elektroonilise alakoostu tuiibikinnituse kohta seoses elektromagnetilise ithilduvu-
sega

Teatis sdiduki | osa | eraldi seadmestiku tiiiibikinnituse andmise, tiiiibikinnituse laiendamise, ttitibikin-
nituse andmisest keeldumise, tiiiibikinnituse tithistamise voi tootmise 18pliku peatamise kohta vastavalt
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Elektriliste/elektrooniliste alakoostude kitsasriba elektromagnethiiringu modtmise meetod

Elektriliste/elektrooniliste alakoostude elektromagnetkiirguse hiirekindluse katsetamise meetod (id)

Elektriliste/elektrooniliste alakoostude siirdeprotsessidest ldhtuvate hairete kindluse ja kiirguse katseta-
mise meetod(id)

Soiduki vahelduvvoolujuhtmetes tekkivate vooluharmoonikute hiiringu katsetamise meetod (id)

Soiduki vahelduvvoolujuhtmetes pinge muutustest, pinge kdikumistest ja virelusest tekkiva hairingu
katsetamise meetod (id)

Soiduki vahelduv- voi alalisvoolujuhtmetes tekkivate raadiosageduslike hiirete katsetamise meetod(id)
Soiduki vorgu- ja kaugsideithendustest tekkivate raadiosageduslike hiirete katsetamise meetod(id)

Meetod(id) sdiduki hiirekindluse katsetamiseks vahelduv- v&i alalisvoolujuhtmetes tekkivate kiirete
mittestatsionaarsete impulsside voi impulsipaketi suhtes

Meetod(id) siduki héirekindluse katsetamiseks vahelduv- voi alalisvoolujuhtmetes tekkivate pingemuh-
kude suhtes
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1. REGULEERIMISALA

Kéesolevat eeskirja kohaldatakse:
1.1. L-, M-, N- ja O-kategooria (!) sdidukite elektromagnetilise ihilduvuse suhtes;

1.2. punktis 3.2.1 esitatud piirangutega neile sdidukitele paigaldamiseks ette nihtud osade ja eraldi
seadmestike elektromagnetilise ithilduvuse suhtes.

1.3. See holmab jargmist:

a) nduded, mis kisitlevad selliste funktsioonide kiirguslike ja juhtivuslike hiirete kindlust, mis on
seotud sdiduki otsese juhtimisega ja juhi, sditja ja teiste liiklejate kaitsmisega ning selliste
hdiretega, mis voivad tekitada juhis voi teistes liiklejates segadust; mis on seotud sdiduki
andmesiini toimimisega, mis on seotud sdiduki kohustuslikke andmeid mdjutavate hiiretega;

b) nduded, mis kisitlevad soovimatu kiirgusemissiooni ja juhtivusliku kiirguse valtimist, et kaitsta
enda soiduki voi korval voi laheduses asuvate soidukite elektriliste voi elektrooniliste seadmete
otstarbekohast kasutust, ning sdidukitele hiljem paigaldatavatest lisaseadmetest tingitud hairete
valtimist;

¢) lisanduded soidukitele, millel on tthendussiisteemid RESSi laadimiseks, seoses sdiduki ja elekt-
rivorgu vahelise ithenduse emissiooni- ja hairekindluse kontrollimisega.

2. MOISTED

Kéesolevas eeskirjas kasutatakse jargmisi moisteid.

2.1. ,Elektromagnetiline tihilduvus” — séiduki voi selle osajosade voi eraldi seadmestiku/seadmestike
voime toimida rahuldavalt elektromagnetilises keskkonnas tekitamata liigseid elektromagnetilisi
hdireid.

2.2. ,Elektromagnetiline hiire” — mis tahes elektromagnetiline nihtus, mis v6ib halvendada séiduki voi

selle osajosade voi eraldi seadmestiku/seadmestike voi sdiduki ldheduses asuva mis tahes muu
seadise, seadme voi siisteemi toimimist. Elektromagnetiliseks hiireks voib olla elektromagnetiline
miira, soovimatu signaal voi levikeskkonna muutumine.

2.3. ,Elektromagnetiline hairekindlus” — sdiduki voi selle osajosade voi eraldi seadmestiku/seadmestike
voime toimida talitluse halvenemiseta (teatavate) elektromagnetiliste hdirete korral, sealhulgas
vajalik raadiosagedussignaal raadiosaatjast voi sdidukisisese voi sellest viljaspool asuva toostus-
liku-teadusliku-meditsiinilise aparaadi ribasisene kiirgus.

2.4. ,Elektromagnetiline keskkond” — kdik teatavas kohas esinevad elektromagnetilised nahtused.

2.5. ,Lairibakiirgus” — kiirgus, mille ribalaius on suurem kui teatava mddteseadme voi vastuvdtja
ribalaius (Rahvusvahelise Raadiohdirete Erikomisjoni (CISPR) 25. triikis, teine viljaanne 2002 ja
parandus 2004).

2.6. ,Kitsasribakiirgus” — kiirgus, mille ribalaius on viiksem kui teatava modteseadme voi vastuvtja
ribalaius (CISPR 25, teine viljaanne 2002 ja parandus 2004).

2.7. ,Elektriline/elektrooniline siisteem” — elektri- ja/voi elektronseadis(ed) voi seadiste komplekt(id)
koos elektriithendustega, mis moodustavad sdiduki osa, kuid mis ei pea saama tiiiibikinnitust
soidukist eraldi. Nii RESSi kui ka RESSi laadimise ithendussiisteemi kasitatakse elektriliste/elektroo-
niliste siisteemidena.

(') Nagu on miiratletud sdidukite ehitust kisitleva konsolideeritud resolutsiooniga (R.E.3), dokument ECE/TRANS/WP.29/

78/Rev.2, punkt 2.
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2.8.

2.9.

2.9.1.

2.9.2.

2.9.3.

2.10.

2.10.1.

2.10.2.

2.11.

2.12.

,Elektriline/elektrooniline alakoost” — elektri- ja/vdi elektronseadis voi seadiste komplekt(id) koos
elektriiihenduste ja juhtmestikuga, mis moodustavad sdiduki osa ja millel on iks vdi mitu
erifunktsiooni. Elektrilisele/elektroonilisele alakoostule vdib tootja taotluse korral tiiiibikinnituse
anda kas ,osana” voi ,eraldi seadmestikuna”.

,Soidukitiiiip” seoses elektromagnetilise ithilduvusega — koik séidukid, mis ei erine selliste oluliste
tunnuste poolest nagu:

mootoriruumi tldsuurus ja kuju;
elektriliste ja/voi elektrooniliste komponentide ja juhtmestiku @ldine asetus;

esmane materjal, millest ehitatakse sdiduki kere vdi korpus (nditeks teras-, alumiinium- voi klaas-
kiudkere). Eri materjalist paneelid ei muuda sdiduki tutpi, kui kere esmane materjal ei ole
muutunud. Sellistest muudatustest tuleb siiski teatada.

,Elektrilise/elektroonilise alakoostu tiitip” seoses elektromagnetilise iihilduvusega — elektrilised/
elektroonilised alakoostud, mis ei erine selliste oluliste tunnuste poolest nagu:

elektrilise/elektroonilise alakoostu funktsioon;
vajaduse korral elektriliste ja/voi elektrooniliste komponentide ildine asetus.

,Soiduki juhtmestik” — sdidukitootja paigaldatavad toitepinge-, siinisiisteemi- (nt CAN), signaal- vi
aktiivantennikaablid.

,Hiirekindlusega seotud funktsioonid” on:
a) funktsioonid, mis on seotud sdiduki otsese juhtimisega:

i) seoses halvenemise vdi muutusega: nt mootoris, iilekandesiisteemis, pidurites, vedrustuses,
muutuva iilekandega roolivoimendis, kiiruspiirikutes;

ii) mojutades sdidukijuhi asendit: nt istme vdi rooli paigutust;
iii) mojutades ndhtavust: nt ldhituled, klaasipuhasti;
b) funktsioonid, mis on seotud sdidukijuhi, kaassditja ja teiste liiklejate kaitsmisega:
nt turvapadi ja turvavoosiisteemid;
¢) funktsioonid, mille hdired vdivad tekitada segadust sdidukijuhis voi teistes liiklejates:

i) optilised haired: nt suunatulelaternate, piduritulelaternate, iilemiste daretulelaternate, tagu-
mise ddretulelaterna, héiresiisteemi valgusindikaatorite ebadige toimimine, juhi otseses
vaateviljas olevatest hoiatusindikaatoritest, tuledest voi ndidikutelt saadav valeteave, mis
on seotud alapunktis a voi b nimetatud funktsioonidega;

i) akustilised haired: nt alarmsiisteemi, autopasuna ebadige toimimine.
d) funktsioonid, mis on seotud sdiduki andmesiini toimimisega:

tokestades andmeedastuse sdiduki andmesiinisiisteemide kaudu, mida kasutatakse andmete
edastamiseks ja mis on vajalikud teiste hdirekindlusega seotud funktsioonide nouetekohase
toimimise tagamiseks;



20.9.2012

Euroopa Liidu Teataja

L 2545

2.13.

2.14.

3.1.

3.1.1.

3.1.5.

e) funktsioonid, mis hiirete korral mdjutavad sdiduki kohustuslikke andmeid: nt sdidumeerik,
labis6idumdadik;

f) elektrivorguga tthendatud laadimise reziimi RESSi funktsioon,

pohjustades sdiduki ootamatut litkumist.

,RESS” — laetav energiasalvestussiisteem, mis edastab elektrienergiat sdiduki elektrilisele jousead-
mele.

,RESSi laadimise iihendussiisteem” — sdidukile paigaldatud vooluahel, mida kasutatakse RESSi
laadimiseks.

TUUBIKINNITUSE TAOTLEMINE
Soidukitiiiibi kinnitamine

Soiduki titibikinnituse taotluse seoses selle elektromagnetilise ithilduvusega esitab sdiduki tootja.

Teatise ndidisvorm on esitatud lisas 2A.

Soiduki tootja koostab nimekirja, milles kirjeldatakse kdiki asjakohaseid sdiduki elektrilisi/elektroo-
nilisi stisteeme voi alakooste, keremudeleid, kerematerjalide variante, juhtmestiku asetust, mootori
variante, rooli asendit (vasakpoolne/parempoolne) ja teljevahe variante. Asjaomased sdiduki elekt-
rilised/elektroonilised siisteemid vdi alakoostud on need, mis vdivad tekitada mérkimisvdarset lai-
voi kitsasribakiirgust ja/vdi mis on seotud sdiduki hdirekindlusega seonduvate funktsioonidega (vt
punkt 2.12), ja need, mis kujutavad endast iithendussiisteemi lactava energiasalvestussiisteemi
laadimiseks.

Tootja ja padeva asutuse vastastikusel kokkuleppel valitakse sellest nimekirjast valja kinnitatavat
soidukitiiiipi esindav sdiduk. Soiduki valiku aluseks on tootja pakutud elektrilised/elektroonilised
stisteemid. Konealusest nimekirjast voib vilja valida rohkem kui tihe sdiduki, kui tootja ja piddev
asutus on iihel arvamusel selles, et erinevad kasutatavad elektrilised/elektroonilised siisteemid
voivad oluliselt mdjutada sdiduki elektromagnetilist ithilduvust vorreldes esimese representatiiv-
soidukiga.

Soiduki(te) valik punkti 3.1.4 alusel piirdub soiduki | elektrilise | elektroonilise siisteemi kombi-
natsioonidega, mis on ette ndhtud tegelikuks tootmiseks.

Tootja voib taotlusele lisada tehtud katsete aruande. Tiiiibikinnitusasutus voib tiitibikinnitusteatise
koostamisel kasutada koiki esitatud andmeid.

Kui tiiiibikinnituskatse eest vastutav tehniline teenistus teeb katse ise, esitatakse talle vastavalt
punktile 3.1.4 kinnitatavat sdidukitiiiipi esindav soiduk.

M-, N- ja O-kategooria sdidukite puhul peab sdidukitootja esitama selgituse sagedusribade, voim-
sustaseme, antenni asendite ja raadiosagedussaatjate paigaldamise nduete kohta, isegi kui sdiduk ei
ole tiiibikinnituse andmise ajal raadiosagedussaatjaga varustatud. See peab hdlmama koiki sdidu-
kites tavaparaselt kasutatavaid mobiilseid raadioteenuseid. Konealune teave tuleb pdrast tiitibikin-
nituse saamist tildsusele kattesaadavaks teha.

Soidukitootjad peavad tdendama, et selliste saatjate paigaldamine ei kahjusta sdiduki toimimist.

Soiduki tiiiibikinnitust taotletakse nii RESSi kui ka RESSi laadimise tthendussiisteemi jaoks, sest
molemat kisitatakse elektrilise/elektroonilise siisteemina.
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3.2.
3.2.1

3.2.2.

3.2.3.

3.2.4.

3.2.5.

3.2.6.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu tiitibikinnitus

. Kéesoleva eeskirja kohaldatavus elektriliste/elektrooniliste alakoostude suhtes:

Elektriliste/elektrooniliste alakoostude (ESA) liigitus
Y
Soidukisse paigaldamiseks ette Ei
nahtud ESA? >
‘ Jah
Jah | £ e o
Passiivne ESA voi siisteem > El kafltl?ta g
s s . Ei margistata
(nt siiiitekiiinlad, juhtmed, iy 2 .
.. Tiiibikinnitust pole vaja
passiivantenn)?
* Ei
Jah -
Kasutusala piirdub tehniliste
vahenditega litkumatus sdidukis
Pissivalt voi ajutiselt sdiduki
. juhtmestikuga ithendatud?
* Ei : :
Ei Ei
Mehaaniliselt sdiduki kiilge kinnitatud h
ESA, mida on ilma to6riistadeta J
vOimatu lahti votta vdi eemaldada? .
Uhendatud ithendusseadmega, mille Jah
tiiibikinnitus on tehtud kiesoleva >
Jah mddruse jargi, mis on muudetud?
L  Ei Y

Eeskirja nr 10
Eeskirja nr 10 kohaldamine ei kohaldata

Elektrilise/elektroonilise alakoostu tiitibikinnituse taotluse seoses selle elektromagnetilise tthilduvu-
sega esitab sdiduki voi elektrilise/elektroonilise alakoostu tootja.

Teatise ndidisvorm on esitatud lisas 2B.

Tootja voib taotlusele lisada tehtud katsete aruande. Tiitibikinnitusasutus voib tiitibikinnitusteatise
koostamisel kasutada koiki esitatud andmeid.

Kui tiiiibikinnituskatse eest vastutav tehniline teenistus teeb katse ise, esitatakse talle tiiitbikinnituse
saamiseks esitatud tiiipi esindava elektrilise/elektroonilise alakoostu niidis, kui tootjaga on
arutatud nt paigutuses, komponentide ja sensorite arvus tehtavaid vdimalikke muudatusi. Tehni-
line teenistus voib valida uue ndidise, kui ta peab seda vajalikuks.

Niidisele (ndidistele) tuleb selgelt ja kustumatult mérkida tootja kaubanimi vodi kaubamirk ja
tiiibimargistus.



20.9.2012

Euroopa Liidu Teataja

L 2547

3.2.7.

3.2.8.

3.2.9.

4.1.
4.1.1.

4.1.1.1.

4.1.1.2.

4.1.1.3.

4.2
4.2.1.

4.2.1.1.

4.2.1.2.

4.2.2.

4.2.2.1.

4.2.2.2.

4.2.3.

Vajaduse korral mirgitakse koik kasutuspiirangud. Koik sellised piirangud tuleb kanda lisasse 2B
jalvoi lisasse 3B.

Varuosadena turule viidavad elektrilised/elektroonilised alakoostud ei vaja tiiibikinnitust, kui need
on selgelt varuosade identifitseerimisnumbriga tahistatud ja kui need on identsed juba tutibikin-
nituse saanud sdiduki jaoks ette nihtud originaalseadme tootja (OEM) vastava osaga ja parinevad
samalt tootjalt.

Varuosadena miiidavad ja mootorsdidukitesse paigaldamiseks ette ndhtud osad ei vaja tiiiibikin-
nitust, kui neil puudub seos hiirekindlusega seotud funktsioonidega (vt punkt 2.12). Sellisel juhul
peab tootja esitama kinnituse, et elektriline/elektrooniline alakoost vastab kdesoleva eeskirja ndue-
tele ning eelkdige punktides 6.5, 6.6, 6.8 ja 6.9 mdiratletud piirnormidele.

TUUBIKINNITUS

Tuibikinnitusmenetlus

Soiduki titibikinnitus

Soiduki tutibikinnituse saamiseks voib sdiduki tootja kasutada jargmisi viise.

Soiduki seadmestiku kinnitamine

Soiduki seadmestik vdib saada tiibikinnituse, kui jirgitakse kiesoleva eeskirja punkti 6 sitteid.
Kui sdiduki tootja valib selle viisi, ei pea elektrilisi/elektroonilisi stisteeme voi alakooste eraldi
katsetama.

Soidukitiiiibi kinnitamine iiksikute elektriliste/elektrooniliste alakoostude katsetamise teel

Soiduki tootja voib saada oma soidukile tiitibikinnituse, néidates tuiibikinnitusasutusele, et kdik
asjakohased (vt kédesoleva eeskirja punkt 3.1.3) elektrilised/elektroonilised siisteemid voi
alakoostud on saanud eraldi tiiiibikinnituse vastavalt kdesolevale eeskirjale ja need on paigaldatud
eeskirjale lisatud tingimuste kohaselt.

Tootja voib saada kdesoleva eeskirja kohase kinnituse, kui sdidukil ei ole sellist tiiiipi seadmeid,
mille suhtes tuleks teha hairekindlus- voi kiirguskatsed. Selliste tiiiibikinnituste puhul ei ole
katsetamine vajalik.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu tiiiibikinnitus

Tidbikinnituse voib anda elektrilisele/elektroonilisele alakoostule, mis paigaldatakse mis tahes
soidukitiiibile (osa  tiiiibikinnitus) vOi konkreetsele/konkreetsetele elektrilise/elektroonilise
alakoostu tootja taotletud sdidukitiiiibile vdi -tutipidele (eraldi seadmestiku tiitibikinnitus).

Elektrilistel/elektroonilistel alakoostudel, mida kasutatakse tahtlikuks raadiosignaali edastamiseks ja
mis ei ole saanud titibikinnitust koos tootjale antava sdiduki tuitibikinnitusega, peab olema kaasas
sobiv paigaldusjuhend.

Tuibikinnituse andmine

Soiduk

Soidukile antakse tiitibikinnitus, kui representatiivsdiduk vastab kiesoleva eeskirja punkti 6 ndue-
tele.

Tiitibikinnituse teatise ndidisvorm on esitatud lisas 3A.

Elektriline/elektrooniline alakoost
Elektrilisele/elektroonilisele alakoostule antakse tiiibikinnitus, kui selle tutipsiisteem(id) vastab
(vastavad) kdesoleva eeskirja punkti 6 nduetele.

Tiitibikinnituse teatise nadidisvorm on esitatud lisas 3B.

Tadbikinnitust andev kokkuleppeosalise padev asutus vdib punktides 4.2.1.2 vdi 4.2.2.2 nime-
tatud teatiste koostamisel kasutada tunnustatud labori koostatud, selle heaks kiidetud voi kdes-
oleva eeskirja sitetele vastavat aruannet.
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Soidukitiitibile voi elektrilisele/elektroonilisele alakoostule kiesoleva eeskirja kohase tiitibikinnituse
andmisest vOi sellest keeldumisest teavitatakse kdesolevat eeskirja kohaldavaid kokkuleppeosalisi
kidesoleva eeskirja lisas 3A voi 3B esitatud niidisvormile vastaval vormil koos fotode ja/voi
diagrammide voi ettendhtud modtkavas joonistega, mis on taotleja poolt esitatud formaadis,
mis ei ole suurem kui A4 (210 x 297 mm) vdi mis on selliseks formaadiks kokku volditud.

MARGISTUS

Igale tiiiibikinnituse saanud sdidukile voi elektrilisele/elektroonilisele alakoostule antakse tiitibikin-
nituse number. Selle kaks esimest numbrit nditavad tiiibikinnituse andmise ajaks kédesolevasse
eeskirja viimati tehtud oluliste tehniliste muudatuste seeriat. Kokkuleppeosaline ei tohi anda sama
tiiiibikinnituse numbrit teist tiitipi sdidukile voi elektrilisele/elektroonilisele alakoostule.

Mirgistuse olemasolu
Soiduk

Igal kdesoleva eeskirja alusel kinnitatud tiitibile vastaval sdidukil peab olema punktis 5.3 kirjel-
datud tatbikinnitusmérk.

Alakoost

Igal kdesoleva eeskirja alusel kinnitatud tiiiibile vastaval elektrilisel/elektroonilisel alakoostul peab
olema punktis 5.3 kirjeldatud tiitibikinnitusmark.

Soidukitesse sissechitatud ja seadmestikuna kinnitatud elektriliste/elektrooniliste siisteemide puhul
ei ole margistus vajalik.

Igale kdesoleva eeskirja kohaselt kinnitatud soéidukitiiibile vastavale sdidukile kinnitatakse
tiiibikinnituse teatise vormil kindlaks médratud ndhtavasse ja holpsasti iiles leitavasse kohta
rahvusvaheline tiiiibikinnitusmark. See peab koosnema:

ringjoonega uimbritsetud E-tdhest, millele jargneb tuiibikinnituse andnud riigi eraldusnumber (1);

punktis 5.3.1 nimetatud ringist paremal asuvast kdesoleva eeskirja numbrist, millele jirgneb R-
taht, sidekriips ja tiiibikinnituse number.

Tuibikinnitusmargi ndidis on esitatud kdesoleva eeskirja lisas 1.

Punktile 5.3 vastavate elektriliste/elektrooniliste alakoostude mirgistus ei pea olema nihtav, kui
elektriline/elektrooniline alakoost on paigaldatud sdidukisse.

SELLISTE KOOSTUDE NOUDED, MIDA EI KASUTATA ,RESSi LAADIMISEL ELEKTRIVORGUST”
Uldspetsifikatsioonid

Soiduk ja selle elektriline/elektrooniline siisteem (elektrilised/elektroonilised  siisteemid) voi
alakoost(ud) kavandatakse, ehitatakse ja paigaldatakse nii, et sdiduk vastaks tavakasutustingimustes
kidesoleva eeskirja nouetele.

Soidukiga tehakse kiirgusemissiooni ja kiirguslike héirete kindluse katsed. Sdiduki titiibikinnituseks
ei nduta juhtivusliku kiirguse katseid vdi juhtivuslike hiirete kindluse katseid.

Elektrilis(te)/elektroonilis(t)e alakoostu(de)ga tehakse kiirgusemissiooni ja juhtivusliku kiirguse
katseid ning kiirguslike ja juhtivuslike hiirete kindluse katseid.

Enne katsetamist peab tehniline teenistus koostods tootjaga ette valmistama katseplaani, mis
sisaldab vihemalt tooreziimi, stimuleeritud funktsiooni v&i funktsioone, jilgitavat funktsiooni
voi jalgitavaid funktsioone, katse labimise/mittelabimise kriteeriumi voi kriteeriume ja ettendhtud
kiirgust.

(") 1958. aasta kokkuleppe osaliste eraldusnumbrid on esitatud sdidukite ehitust kisitleva konsolideeritud resolutsiooni

(RE.3) 3. lisas, dokument ECE/TRANS/WP.29/78/Rev.2/Amend.1.
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6.3.2.

6.3.2.1.

6.3.2.2.

6.3.2.3.

6.3.2.4.

Soidukite lairibalise elektromagnetkiirguse spetsifikatsioonid
Mootmismeetod

Teatavat sdidukitiiiipi esindava sdiduki tekitatud elektromagnetkiirgust moddetakse lisas 4 kirjel-
datud meetodi abil. M&dtmismeetodi mairab kindlaks sdiduki tootja kooskdlas tehnilise teenistu-
sega.

Soiduki lairiba piirnormid tatibikinnituse saamiseks

Kui mdotmised tehakse lisas 4 kirjeldatud meetodi abil ning sdiduki ja antenni vaheline kaugus on
10,0 £ 0,2 m, on piirnormideks 30-75 MHz sagedusalas 32 dB mikrovolti/m ja 75-400 MHz
sagedusalas 32-43 dB mikrovolti/m, kusjuures kdnealune piirnorm suureneb logaritmiliselt sage-
dustel iile 75 MHz, nagu on kujutatud 2. liites. Sagedusalas 400—-1 000 MHz jiib piirnorm kons-
tantseks: 43 dB mikrovolti/m.

Kui mdotmised tehakse lisas 4 kirjeldatud meetodi abil ning sdiduki ja antenni vaheline kaugus on
3,0 £ 0,05 m, on piirnormiks 30-75 MHz sagedusalas 42 dB mikrovolti/m ja 75-400 MHz sage-
dusalas 42-53 dB mikrovolti/m, kusjuures kdnealune piirnorm suureneb logaritmiliselt sagedustel
tile 75 MHz, nagu on kujutatud 3. liites. Sagedusalas 400-1 000 MHz jddb piirnorm konstantseks:
53 dB mikrovolti/m.

Teatavat sdidukitiiiipi esindava sdiduki puhul on mdddetud védrtused, mida viljendatakse tihikuga
dB mikrovolti/m, tutbikinnituse piirnormidest viiksemad.

Soidukite kitsasriba elektromagnetkiirguse spetsifikatsioonid
Mo6tmismeetod

Teatavat soidukitiiiipi esindava sdiduki tekitatud elektromagnetkiirgust moddetakse lisas 5 kirjel-
datud meetodi abil. MoStmismeetodi mairab kindlaks sdiduki tootja kooskélas tehnilise teenistu-
sega.

Soiduki kitsasriba piirnormid tiitibikinnituse saamiseks

Kui mootmised tehakse lisas 5 kirjeldatud meetodi abil ning sdiduki ja antenni vaheline kaugus on
10,0 £ 0,2 m, on piirnormideks 30-75 MHz sagedusalas 22 dB mikrovolti/m ja 75-400 MHz
sagedusalas 22-33 dB mikrovolti/m, kusjuures kdnealune piirnorm suureneb logaritmiliselt sage-
dustel iile 75 MHz, nagu on kujutatud 4. liites. Sagedusalas 400-1 000 MHz jdib piirnorm kons-
tantseks: 33 dB mikrovolti/m.

Kui modtmised tehakse lisas 5 kirjeldatud meetodi abil ning sdiduki ja antenni vaheline kaugus on
3,0 £ 0,05 m, on piirnormiks 30-75 MHz sagedusalas 32 dB mikrovolti/m ja 75-400 MHz sage-
dusalas 32-43 dB mikrovolti/m, kusjuures kdnealune piirnorm suureneb logaritmiliselt sagedustel
iile 75 MHz, nagu on kujutatud 5. liites. Sagedusalas 400-1 000 MHz jddb piirnorm konstantseks:
43 dB mikrovolti/m.

Teatavat sdidukitiitipi esindava sdiduki puhul on mdddetud véidrtused, mida viljendatakse ithikuga
dB mikrovolti/m, titbikinnituse piirnormidest viiksemad.

Olenemata kidesoleva eeskirja punktides 6.3.2.1, 6.3.2.2ja 6.3.2.3 mdédratletud piirnormidest
peetakse sdidukit kitsasribakiirguse piirnormidele vastavaks ja edasised katsed ei ole vajalikud,
kui sdiduki ringhdilingu antenni signaali tugevus on lisa 5 punktis 1.3 kirjeldatud algetapil
keskvaartuse detektoriga moddetuna sagedusalas 76-108 MHz vihem kui 20 dB mikrovolti.
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6.5.2.1.
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6.6.1.

6.6.2.

6.6.2.1.

6.6.2.2.

6.7.
6.7.1.

6.7.2.

6.7.2.1.

Soidukite elektromagnetkiirguse kindluse spetsifikatsioonid
Katsemeetod

Teatavat sdidukitiitipi esindava sdiduki elektromagnetkiirguse kindlust katsetatakse lisas 6 kirjel-
datud meetodi abil.

Soiduki hdirekindluse piirnormid tiiiibikinnituse saamiseks

Kui katsed toimuvad lisas 6 kirjeldatud meetodil, on viljatugevus 30 V/m rms (ruutkeskmine) ile
90 % sagedusalast 20 — 2000MHz ja 25V/m rms (ruutkeskmine) kogu sagedusalas
20 - 2 000 MHz.

Teatavat sdidukitiitipi esindavat sdidukit peetakse hairekindlusnduetele vastavaks, kui lisa 6 koha-
selt tehtud katsete ajal ei halvene ,hdirekindlusega seotud funktsioonid”, nagu sitestatud lisa 6
punktis 2.1.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu tekitatud lairiba elektromagnetiliste hidiretega seotud spetsifikat-
sioonid

Moodtmismeetod

Teatavat tiiipi elektrilist/elektroonilist alakoostu esindava alakoostu tekitatud elektromagnetkiir-
gust moddetakse lisas 7 kirjeldatud meetodi abil.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu lairiba piirnormid tutibikinnituse saamiseks

Kui modtmised tehakse lisas 7 kirjeldatud meetodi abil, on piirnormideks 62-52 dB mikrovolti/m
30-75 MHz sagedusalas, kusjuures konealune piirnorm viheneb logaritmiliselt sagedustel iile
30 MHz, ja 52-63 dB mikrovolti/m 75-400 MHz sagedusalas, kusjuures koénealune piirnorm
suureneb logaritmiliselt sagedustel iile 75MHz, nagu on kujutatud 6. liites. Sagedusalas
400 - 1 000 MHz jédb piirnorm konstantseks: 63 dB mikrovolti/m.

Teatavat tiiipi elektrilist/elektroonilist alakoostu esindava alakoostu puhul on moddetud véirtused,
mida véljendatakse tthikuga dB mikrovolti/m, tiiiibikinnituse piirnormidest vidiksemad.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu tekitatud kitsasriba elektromagnetiliste hiiretega seotud spetsi-
fikatsioonid

Modtmismeetod
Teatavat tuitipi elektrilist/elektroonilist alakoostu esindava alakoostu tekitatud elektromagnetkiir-
gust mdddetakse lisas 8 kirjeldatud meetodi abil.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu kitsasriba piirnormid tiiibikinnituse saamiseks

Kui mddtmised tehakse lisas 8 kirjeldatud meetodi abil, on piirnormideks 52-42 dB mikrovolti/m
30-75 MHz sagedusalas, kusjuures konealune piirnorm viheneb logaritmiliselt sagedustel iile
30 MHz, ja 42-53 dB mikrovolti/m 75-400 MHz sagedusalas, kusjuures koénealune piirnorm
suureneb logaritmiliselt sagedustel iile 75MHz, nagu on kujutatud 7. liites. Sagedusalas
400 - 1 000 MHz jédib piirnorm konstantseks: 53 dB mikrovolti/m.

Teatavat tiiiipi elektrilist/elektroonilist alakoostu esindava alakoostu puhul on moddetud védrtused,
mida véljendatakse tthikuga dB mikrovolti/m, tiiiibikinnituse piirnormidest viiksemad.
Elektrilise/elektroonilise alakoostu elektromagnetkiirguse héirekindlusega seotud spetsifikatsioonid
Katsemeetod(id)

Teatavat titipi elektrilist/elektroonilist alakoostu esindava alakoostu elektromagnetkiirguse héire-
kindlust katsetatakse lisas 9 kirjeldatud meetodi(te) abil.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu hiirekindluse piirnormid tiiiibikinnituse saamiseks

Kui katsed tehakse lisas 9 kirjeldatud meetodite abil, on hdirekindluskatsete piirnormideks
150 mm ribaliini katsemeetodi puhul 60 V/m (ruutkeskmine), 800 mm ribaliini katsemeetodi
puhul 15 V/m (ruutkeskmine) TEM-kambri (TEM - transversaalne elektromagnetiline reziim)
katsemeetodi puhul 75 V/m (ruutkeskmine), voolusisestuse (BCI) katsemeetodi puhul 60 mA
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(ruutkeskmine) ja vaba vilja katsemeetodi puhul 30 V/m (ruutkeskmine) sagedusalas
20 - 2 000 MHz rohkem kui 90 % ulatuses ning 150 mm ribaliini katsemeetodi puhul minimaal-
selt 50 V/m (ruutkeskmine), 800 mm ribaliini katsemeetodi puhul 12,5 V/m (ruutkeskmine), TEM-
kambri katsemeetodi puhul 62,5 V/m (ruutkeskmine), voolusisestuse (BCI) katsemeetodi puhul
50 mA (ruutkeskmine) ja vaba vilja katsemeetodi puhul 25 V/m (ruutkeskmine) kogu sagedusala
20 - 2 000 MHz ulatuses.

Teatavat tiiiipi elektrilist/elektroonilist alakoostu esindavat alakoostu peetakse hiirekindlusnduetele
vastavaks, kui lisa 9 kohaselt tehtud katsete ajal ei halvene ,hdirekindlusega seotud funktsioonide”
toimimine.

Spetsifikatsioonid, mis on seotud elektriliste/elektrooniliste alakoostude hairekindlusega toitejuht-
metes tekkivate mittestatsionaarsete hairete korral

Katsemeetod

Teatavat tiitipi elektrilist/elektroonilist alakoostu esindava alakoostu hairekindlust katsetatakse lisas
10 kirjeldatud meetodi(te) abil vastavalt rahvusvahelise standardi ISO 7637-2 (2004. aasta teine
viljaanne) tabelis 1 esitatud katsetasemete puhul.

Tabel 1

Elektrilise/elektroonilise alakoostu hiirekindlus

Siisteemide funktsionaalne seisund:

Katseimpulsi number Hairekindluskatse tase

hiirekindlusega mitteseotud,
seotud funktsioonidega

seotud hairekindlusega,
seotud funktsioonidega

1 i C D
2a Il B D
2b 11 C D
3a/3b 1T A D
4 i B D

(elektrilise/elektroonilise
alakoostu  puhul, mis
peab tootama mootori
kdivitamise faasis)

C

(muude elektriliste/elekt-
rooniliste  alakoostude
puhul)

Elektriliste/elektrooniliste alakoostude toiteliinides tekkivate mittestatsionaarsete hairete emissioo-
niga seotud nduded.

Katsemeetod

Teatavat tiitipi elektrilist/elektroonilist alakoostu esindava alakoostu hidiringut katsetatakse lisas 10
kirjeldatud meetodi(te) abil vastavalt standardi ISO 7637-2 (2004. aasta teine viljaanne) tabelis 2
esitatud tasemete puhul.

Tabel 2

Suurim lubatud impulsi amplituud

Suurim lubatud impulsi amplituud

Impulsi amplituudi polaarsus 12V siisteemiga séidukid 24V siisteemiga soidukid

Positiivne +75 + 150

Negatiivne -100 - 450
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Erandid

Kui sdiduk voi elektriline/elektrooniline siisteem voi alakoost ei sisalda elektroonilist ostsillaatorit,
mille toosagedus on suurem kui 9 kHz, peetakse seda punktile 6.3.2 v6i 6.6.2 ning lisadele 5 ja 8
vastavaks.

Kui sdidukis ei ole ,hdirekindlusega seotud funktsioonidega” elektrilisi/elektroonilisi siisteeme, ei
pea seda kiirgushdirete kindluse suhtes katsetama ja seda peetakse kiesoleva eeskirja punkti 6.4
ning lisa 6 nduetele vastavaks.

Kui elektrilisel/elektroonilisel alakoostul ei ole hiirekindlusega seotud funktsioone, ei pea seda
kiirgushdirete kindluse suhtes katsetama ja seda peetakse kdesoleva eeskirja punkti 6.7 ning lisa
9 nduetele vastavaks.

Elektrostaatiline lahendus

Rehvidega soidukite puhul kisitatakse sdiduki keret/Sassiid elektriliselt isoleeritud tarindina. Mérki-
misvairsed elektrostaatilised joud ilmnevad sdiduki véliskeskkonnaga seoses iiksnes sditja sisene-
misel soidukisse voi sellest valjumisel. Kuna sdiduk on sel hetkel paigal, ei peeta elektrostaatilise
lahenduse tiiiibikatsetusi vajalikuks.

Elektriliste/elektrooniliste alakoostude toitejuhtmetes tekkivate mittestatsionaarsete héirete emis-
sioon

Elektrilisi/elektroonilisi alakooste, mida ei lillitata, millel puuduvad lulitid voi millega ei kaasne
induktiivkoormust, ei pea mittestatsionaarse emissiooni suhtes katsetama ning neid peetakse
punkti 6.9 nduetele vastavaks.

Vastuvotjate funktsioneerimise kadu hairekindluskatse ajal, kui katsesignaal jddb vastuvotja riba-
laiusesse (raadiosagedust vilistav riba), nagu on maddaratletud konkreetsete raadiosideteenuste/
-toodete kohta iihtlustatud rahvusvahelises elektromagnetilise thilduvuse standardis (EMC), ei
tihenda tingimata kriteeriumidele mittevastamist.

Raadiosagedussaatjaid tuleb katsetada edastusreziimil. Kdesoleva eeskirjaga ei reguleerita vajalikku
ribalaiusesse jadvat soovitud kiirgust (nt raadiosagedussaatjate stisteemidest lahtuvat) ega ribavilist
raadiokiirgust. Kdesoleva eeskirjaga reguleeritakse kdrvalkiirgust.

,Vajalik ribalaius” — asjaomasele kiirgusklassile vastav ribalaius, mis vdimaldab edastada informat-
siooni vajaliku kiiruse ja kvaliteediga, mida nievad ette eritingimused (Rahvusvahelise Telekom-
munikatsiooni Liidu (ITU) raadioside-eeskirjade nr 1.152 artikkel 1).

,Ribaviline kiirgus” — vahetult vajalikust ribalaiusest vilja jadv sagedus (vilja jadvad sagedused),
mis tekivad modulatsiooniprotsessi kdigus, valja arvatud korvalkiirgus (ITU raadioside-eeskirjade nr
1.144 artikkel 1).

,Korvalkiirgus” — iga modulatsiooniprotsessi kiigus tekivad soovimatud lisasignaalid. Termin, mis
neid koiki hdlmab, on korvalkiirgus. Kdrvalkiirgus on vajalikust ribalaiusest vilja jadv sagedus
(vilja jdavad sagedused), mille taset saab summutada informatsiooni edastamist mdjutamata.
Kdrvalkiirgus hdlmab vooluharmoonikute kiirgust, parasiitkiirgust, intermodulatsiooni saadusi ja
sagedusmuundamise saadusi, kuid ei hdlma ribavilist kiirgust (ITU raadioside-eeskirjade nr 1.145

artikkel 1).

LISANOUDED KOOSTUDE KOHTA, MIDA KASUTATAKSE ,RESSi ELEKTRIVORGUST LAADIMISE REZII-
MIS”

Uldspetsifikatsioonid

Soiduk ja selle elektriline/elektrooniline siisteem (elektrilised/elektroonilised siisteemid) kavanda-
takse, ehitatakse ja paigaldatakse nii, et sdiduk vastaks ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimi”
koostu puhul kiesoleva eeskirja nduetele.
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JRESSi elektrivorgust laadimise reziimi” koostu kuuluvat soidukit katsetatakse tekkiva kiirguse,
kiirgushairete kindluse, juhtivusliku kiirguse ja juhtivuslike héirete kindluse suhtes.

Enne katsetamist peab tehniline teenistus koostdos tootjaga ette valmistama ,RESSi elektrivorgust
laadimise reziimi” koostu katseplaani, mis sisaldab vihemalt to6reziimi, stimuleeritud funktsiooni
voi funktsioone, jalgitavat funktsiooni voi jalgitavaid funktsioone, katse libimise/mitteldbimise
kriteeriumi voi kriteeriume ja ettendhtud kiirgust.

Soidukite lairibalise elektromagnetkiirguse spetsifikatsioonid
Mootmismeetod

Teatavat sdidukitiiiipi esindava sdiduki tekitatud elektromagnetkiirgust moddetakse lisas 4 kirjel-
datud meetodi abil. M&dtmismeetodi mairab kindlaks sdiduki tootja kooskdlas tehnilise teenistu-
sega.

Soiduki lairiba piirnormid tiiiibikinnituse saamiseks

Kui modtmised tehakse lisas 4 kirjeldatud meetodi abil ning sdiduki ja antenni vaheline kaugus on
10,0 £ 0,2 m, on piirnormideks 30-75 MHz sagedusalas 32 dB mikrovolti/m ja 75-400 MHz
sagedusalas 32-43 dB mikrovolti/m, kusjuures konealune piirnorm suureneb logaritmiliselt sage-
dustel iile 75 MHz, nagu on kujutatud 2. liites. Sagedusalas 400—-1 000 MHz jaib piirnorm kons-
tantseks: 43 dB mikrovolti/m.

Kui mddtmised tehakse lisas 4 kirjeldatud meetodi abil ning sdiduki ja antenni vaheline kaugus on
3,0 £ 0,05 m, on piirnormideks 30-75 MHz sagedusalas 42 dB mikrovolti/m ja 75-400 MHz
sagedusalas 42-53 dB mikrovolti/m, kusjuures kdnealune piirnorm suureneb logaritmiliselt sage-
dustel iile 75 MHz, nagu on kujutatud 3. liites. Sagedusalas 400-1 000 MHz jaib piirnorm kons-
tantseks: 53 dB mikrovolti/m.

Teatavat sdidukitiitipi esindava sdiduki puhul on mdddetud védrtused, mida viljendatakse tihikuga
dB mikrovolti/m, tutibikinnituse piirnormidest viiksemad.

Soiduki vahelduvvoolujuhtmetes tekkivate vooluharmoonikute kiirguse nduded
Mootmismeetod

Teatavat soidukitiiiipi esindava sdiduki vahelduvvoolutoitejuhtmetes tekkivate vooluharmoonikute
kiirgust moddetakse lisas 11 kirjeldatud meetodi abil. Mddtmismeetodi médrab kindlaks sdiduki
tootja kooskolas tehnilise teenistusega.

Soiduki tatbikinnituse piirmaarad

Kui mddtmised tehakse lisas 11 kirjeldatud meetodiga, on nimivoolu < 16 A faasi kohta maarat-
letud piirméirad esitatud standardis IEC 61000-3-2 (viljaanne 3.2 — 2005 + Amdl: 2008 +
Amd2: 2009) ja tabelis 3.

Tabel 3

Vooluharmoonikute lubatud maksimumarv (nimivool < 16 A faasi kohta)

Vooluharmooniku jark Harmooniku lubatud maksimumvoolutugevus
n A

Paaritud vooluharmoonikud

3 2,3
5 1,14
7 0,77
9 0,40

11 0,33
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Vooluharmooniku jark Harmooniku lubatud maksimumvoolutugevus

n A
13 0,21

15 <n <39 0,15x 15/n

Paaris vooluharmoonikud

2 1,08
4 0,43
6 0,30

8 <n <40 0,23 x 8/n

7.3.2.2.

Kui modtmised tehakse lisas 11 kirjeldatud meetodiga, on nimivoolu > 16 A ja < 75 A faasi kohta
madratletud piiriméérad esitatud standardis IEC 61000-3-12 (viljaanne 1.0 — 2004) ja tabelites 4,
5ja 6.

Tabel 4

Harmoonikute lubatud maksimumjirk (nimivool > 16 A ja < 75A faasi kohta) muude kui
tasakaalustatud kolmefaasiliste seadmete puhul

Mingrslcacalne Lubatav ithe harmooniku suhteline voolutugevus I./I; % ?j;iiﬁz:ibioﬁit;gzzlgf
I I I, Iy I I THD PWHD
33 21,6 10,7 7,2 3,8 3,1 2 23 23
66 24 13 8 5 4 3 26 26
120 27 15 10 6 5 4 30 30
250 35 20 13 9 8 6 40 40
> 350 41 24 15 12 10 8 47 47

12. vdi madalama jirgu paaris vooluharmooniku suhteline véirtus peab olema 16/n %. 12-ndast kdrgemaid paaris vooluhar-
moonikuid voetakse THD-s ja PWHD-s arvesse kui paarituid vooluharmoonikuid.
Lineaarne interpoleerimine Ry, jirjestikuste véirtuste vahel on lubatud.

Tabel 5

Vooluharmoonikute lubatud maksimumjirk (nimivool > 16 A ja < 75 A faasi kohta) tasakaalustatud
kolmefaasiliste seadmete puhul

Minimaalne R, Lubatav ithe harmooniku suhteline voolutugevus I /I; % HarmO(?niku maksimaalne suhte-
sce o line voolutugevus %
I I, I, I THD PWHD

33 10,7 7,2 3,1 2 13 22

66 14 9 5 3 16 25

120 19 12 7 4 22 28

250 31 20 12 7 37 38

> 350 40 25 15 10 48 46

12. v6i madalama jargu paaris vooluharmooniku suhteline viartus peab olema 16/n %. 12-ndast korgemaid paaris vooluhar-
moonikuid voetakse THD-s ja PWHD-s arvesse kui paarituid vooluharmoonikuid.
Lineaarne interpoleerimine Ry, jirjestikuste vaartuste vahel on lubatud.
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7.4.

7.4.1.

7.4.2.
7.4.2.1.

7.4.2.2.

7.5.
7.5.1.

7.5.2.
7.5.2.1.

Tabel 6

Vooluharmoonikute lubatud maksimumarv (nimivool > 16 A ja
seadmete puhul eritingimustes

<

75 A faasi kohta) kolmefaasiliste

Minimaalne R,

sce

Lubatav ithe harmooniku suhteline voolutugevus I /I;

Harmooniku maksimaalne
suhteline voolutugevus %

I I, I, I3 THD PWHD
33 10,7 7,2 3,1 2 13 22
> 120 40 25 15 10 48 46

12. v6i madalama jirgu paaris vooluharmooniku suhteline véirtus peab olema 16/n %. 12-ndast kdrgemaid paaris vooluhar-
moonikuid vdetakse THD-s ja PWHD-s arvesse kui paarituid vooluharmoonikuid.

Soidukite vahelduvvoolujuhtmetes pingemuutustest, pingekdikumistest ja virelusest tekkivaid
héiringuid kasitlevad nouded.

Modtmismeetod

Teatava tiitibi representatiivsdiduki vahelduvvoolujuhtmetes pinge muutustest, pinge kdikumistest
ja varelusest tekkivaid hiiringuid moddetakse lisas 12 kirjeldatud meetodiga. MdStmismeetodi
madrab kindlaks sdiduki tootja kooskdlas tehnilise teenistusega.

Soiduki piirnorm tiitibikinnituse saamiseks

Kui mdotmised tehakse lisas 12 kirjeldatud meetodil, on < 16 A (faasi kohta) nimivoolu puhul ja
ilma tihendamistingimusteta ithendamise puhul mdairatletud piirmédrad esitatud standardis IEC
61000-3-3 (viljaanne 2.0 — 2008) ja tabelis 7.

Tabel 7

Maksimaalsed lubatud pingemuutused, pinge kdikumised ja virelus (seadmed nimivooluga < 16 A faasi
kohta, mis iihendatakse ilma iithendustingimusteta)

Piirnormid

Viirtused esitatud standardi 61000-3-3 punktis 5.

Kui modtmised tehakse lisas 12 kirjeldatud meetodiga, on nimivooluga > 16 A ja < 75 A (faasi
kohta) seadmete kohta, mis tihendatakse ithendustingimuste kohaselt, maaratletud piirnormid
esitatud standardis IEC 61000-3-11 (viljaanne 1.0 — 2000) ja tabelis 8.

Tabel 8

Maksimaalsed lubatud pingemuutused, pinge kdikumised ja virelus (seadmed nimivooluga > 16 A ja
< 75 faasi kohta, mis iithendatakse vastavalt ithendustingimustele)

Piirnormid

Viirtused esitatud standardi IEC 61000-3-11 (véljaanne 1.0 — 2000) punktis 5

Soidukite vahelduv- voi alalisvoolujuhtmetes tekkivate raadiosageduslike hiirete nduded
Mddtmismeetod

Teatava tiiibi representatiivsdiduki vahelduv- voi alalisvoolujuhtmetes tekitatud raadiosageduse
pohjustatud juhitud hiirete emissiooni mdddetakse lisas 13 kirjeldatud meetodiga. Mdtmismee-
todi maarab kindlaks sdiduki tootja kooskdlas tehnilise teenistusega.

Soiduki piirnorm titibikinnituse saamiseks

Kui mootmised tehakse lisas 13 kirjeldatud meetodiga, on vahelduvvoolujuhtmetes maaratletud
piirnormid esitatud standardis IEC 61000-6-3 (viljaanne 2.0-2006) ja tabelis 9.
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7.5.2.2.

7.6.

7.6.1.

7.6.2.
7.6.2.1.

Tabel 9

Vahelduvvoolujuhtmetes tekkivate raadiosageduslike hiirete lubatud maksimumviirtused

Sagedus (MHz) Piirnormid ja detektor

0,15 kuni 0,5 66 kuni 56 dBuV (kvaasitipp)
56 kuni 46 dBuV (keskmine)

(kahaneb vordeliselt sageduse logaritmiga)

0,5 kuni 5 56 dBuV (kvaasitipp)

46 dBpV (keskmine)

5 kuni 30 60 dBpV (kvaasitipp)

50 dBuV (keskmine)

Kui modtmised tehakse lisas 13 kirjeldatud meetodiga, on alalisvoolujuhtmetes méiratletud piir-
normid esitatud standardis IEC 61000-6-3 (viljaanne 2.0 — 2006) ja tabelis 10.

Tabel 10

Alalisvoolujuhtmetes tekitatud raadiosageduse pdhjustatud juhitud hiirete lubatud maksimum

Sagedus (MHz) Piirnormid ja detektorid

0,15 kuni 0,5 79 dBuV (kvaasitipp)
66 dBuV (keskmine)
0,5 kuni 30 73 dBuV (kvaasitipp)

60 dBpV (keskmine)

Nouded, mis kisitlevad raadiosageduslikke haireid, mis tekivad séidukitest vorgule ja kaugsidele
juurdepaisul.

Moodtmismeetod

Selliseid raadiosageduslikke hiireid, mis tekivad sdidukitest vorgule ja telekommunikatsioonile
juurdepddsul teatava tiiiibi representatiivsdidukis, moddetakse lisas 14 kirjeldatud meetodiga.
Modtmismeetodi méddrab kindlaks sdiduki tootja kooskdlas tehnilise teenistusega.

Soiduki tuitibikinnituseks ndutavad piirnormid

Kui modtmised tehakse lisas 14 kirjeldatud meetodiga, on vorgu ja kaugside kasutamise puhul
maddratletud piirnormid esitatud standardis [EC 61000-6-3 (viljaanne 2.0 — 2006) ja tabelis 11.

Tabel 11

Vorgule ja telekommunikatsioonidele juurdepiidsu puhul raadiosageduse pdhjustatud juhitud hiirete
lubatud maksimum

Sagedus (MHz) Piirnormid ja detektorid

0,15 kuni 0,5 84 kuni 74 dBpV (kvaasitipp) 40 kuni 30 dBpA (kvaasitipp)
74 kuni 64 dBpV (keskmine) 30 kuni 20 dBpA (keskmine)

(kahaneb vordeliselt sageduse logaritmiga ) (sageduse logaritmiga lineaarselt

vihenev)

0,5 kuni 30 74 dBuV (kvaasitipp) 30 dBpA (kvaasitipp)
64 dBpV (keskmine) 20 dBpA (keskmine)
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7.7.
7.7.1.

7.7.2.

7.7.2.1.

7.7.2.2.

7.8.

7.8.1.

7.8.1.1.

7.8.2.

7.8.2.1.

7.8.2.2.

7.9.

7.9.1.

7.9.1.1.

7.9.2.

7.9.2.1.

Soidukite elektromagnetkiirgusliku héirekindluse spetsifikatsioonid
Katsemeetod

Teatavat soidukitiitipi esindava sdiduki elektromagnetkiirguse kindlust katsetatakse lisas 6 kirjel-
datud meetodi abil.

Soiduki hdirekindluse piirnormid tiiiibikinnituse saamiseks

Kui katsed toimuvad lisas 6 kirjeldatud meetodil, on viljatugevus 30 V/m rms (ruutkeskmine) iile
90 % sagedusalast 20 — 2000MHz ja 25V/m rms (ruutkeskmine) kogu sagedusalas
20 - 2 000 MHz.

Teatavat sdidukitiiiipi esindavat sdidukit peetakse hairekindlusnduetele vastavaks, kui lisa 6 koha-
selt tehtud katsete ajal ei halvene ,hiirekindlusega seotud funktsioonid”, nagu sitestatud lisa 6
punktis 2.2.

Vahelduv- ja alalisvoolujuhtmetes tekkivate kiirete mittestatsionaarsete impulsside v&i impulsipa-
kettide hairekindluse nouded soidukitele

Katsemeetod

Vahelduv- ja alalisvoolujuhtmetes tekkivate kiirete mittestatsionaarsete impulsside v&i impulsipa-
kettide hairekindlust teatavat sdidukitiitipi esindava sdiduki puhul katsetatakse lisas 15 kirjeldatud
meetodiga.

Soiduki hdirekindluse piirnormid tiiiibikinnituse saamiseks

Kui katsed tehakse lisas 15 kirjeldatud meetodite abil, on hiirekindluskatsete piirnormideks vahel-
duv- vdi alalisvoolujuhtmete puhul + 2 kV katsepinge avatud vooluringis, tdusuajaga (Tr) 5 ns ja
hoideajaga (Th) 50 ns ning kordussagedusega 5 kHz vihemalt ithe minuti jooksul.

Teatavat soidukitiiiipi esindavat sdidukit peetakse hiirekindlusnduetele vastavaks, kui lisa 15
kohaselt tehtud katsete ajal ei halvene ,hiirekindlusega seotud funktsioonid”, nagu sitestatud
lisa 6 punktis 2.2.

Nouded, mis kisitlevad séidukite hairekindlust piki vahelduv- v6i alalisvoolujuhtmeid juhitavate
pingemuhkude suhtes.

Katsemeetod

Hairekindlust piki vahelduv- voi alalisvoolujuhtmeid juhitavate pingemuhkude suhtes teatavat
soidukitiiipi esindava sdiduki puhul katsetatakse lisas 16 kirjeldatud meetodiga.

Soiduki hdirekindluse piirnormid tiiiibikinnituse saamiseks

Kui katsed tehakse lisas 16 kirjeldatud meetodite abil, on hiirekindluskatsete piirnormid:

a) vahelduvvoolujuhtmete puhul: + 2 kV katsepinge avatud vooluringis liini ja maanduse vahel
ning + 1 kV juhtmete vahel, tdusuajaga (Tr) 1,2 ps ja hoideajaga (Th) 50 ps. Iga pingemuhku
tekitatakse viis korda ttheminutilise viivitusega iga jirgmise faasi puhul: 0, 90, 180 ja 270%

b) alalisvoolujuhtmete puhul: £ 0,5 kV testimispinge avatud vooluringis liini ja maapinna vahel
ning * 0,5 kV liinide vahel, tdusuajaga (Tr) 1,2 ps ja hoiuajaga (Th) 50 ps. Iga pingemuhku
kasutatakse viis korda tiheminutilise viivitusega.



L 254/18 Euroopa Liidu Teataja 20.9.2012

7.9.2.2. Teatavat soidukitiiipi esindavat sdidukit peetakse hdirekindlusnduetele vastavaks, kui lisa 16
kohaselt tehtud katsete ajal ei halvene ,hdirekindlusega seotud funktsioonide” toimimine vastavalt
lisa 6 punktile 2.2.

7.10. Erandid

7.10.1.  Kui sdidukis kasutatakse juurdepadsuks vorgule ja kaugsidele selle vahelduv-[alalisvoolujuhtmetes
elektriilekandeliini (PLT), ei kohaldata lisa 14.

8. SOIDUKI TUUBIKINNITUSE MUUTMINE VOI LAIENDAMINE PARAST ELEKTRILISE/ELEKTROONILISE
ALAKOOSTU LISAMIST VOI ASENDAMIST

8.1. Kui sdiduki tootja on saanud sdiduki seadistuse tiitibikinnituse ja ta soovib paigaldada tiiendava
voi asendava elektrilise/elektroonilise siisteemi voi alakoostu, mis on juba saanud kdesoleva
eeskirja alusel tuitibikinnituse ja mis paigaldatakse vastavalt sellele eeskirjale lisatud tingimustele,
voib soiduki tidbikinnitust muuta ilma edasiste katseteta. Tdiendavat voi asendavat elektrilist/
elektroonilist siisteemi vdi alakoostu kisitatakse toodangu vastavuse eesmdrgil sdiduki osana.

8.2. Kui tdiendav(ad) voi asendav(ad) osa(d) ei ole saanud kiesoleva eeskirja kohast tiitibikinnitust ja
kui katsetamine on vajalik, peetakse kogu sdidukit tingimustele vastavaks, kui uus (uued) voi
muudetud osa(d) vastavad asjaomastele punkti 6 nduetele voi kui vordluskatse tulemusel selgub,
et uus osa ei kahjusta sdidukitiiiibi vastavust.

8.3. Soiduki tiiiibikinnitus ei muutu kehtetuks, kui séiduki tootja lisab tiitibikinnituse saanud séidukile
muudele eeskirjadele vastavad kodu- voi driotstarbelised standardseadmed, vilja arvatud mobiilsi-
deseadmed, ja kui need paigaldatakse, asendatakse voi eemaldatakse vastavalt seadmete voi sdiduki
tootja soovitustele. See ei takista sdiduki tootjal paigaldada sideseadmeid vastavalt sdiduki tootja
jalvoi selliste sideseadmete tootja(te) paigaldusjuhendile. Sdiduki tootja esitab tdendid (kui katse-
asutus seda nduab), et sellised saatjad ei kahjusta sdiduki toimimist. Neis voib mirkida, et vdim-
sustase ja paigaldus on sellised, et kdesoleva eeskirja hdirekindlusnivood on piisavad iiksnes sellise
saatja kasutamisel, st vélja arvatud punktis 6 tdpsustatud katsetega seotud edastused. Kiesolev
eeskiri ei luba kasutada sidesaatjat, kui selliste seadmete voi nende kasutamise suhtes kehtivad
muud nduded.

9. TOODANGU VASTAVUS NOUETELE

Tootmise nduetele vastavust tuleb kontrollida kooskolas kokkuleppe 2. liitega (E/ECE[324-E/ECE/
TRANS/505/Rev.2) ning see peab vastama jirgmistele nduetele.

9.1. Kiesoleva eeskirja alusel tiiiibikinnituse saanud soidukid voi selle osad voi elektrilised/elektroo-
nilised alakoostud peavad olema valmistatud nii, et need vastavad kinnitatud tuibile, tdites punkti
6 noudeid.

9.2. Soiduki voi selle osa voi eraldi seadmestiku nduetele vastavust kontrollitakse kdesoleva eeskirja

lisas 3A ja/voi 3B esitatud titibikinnitusteatis(t)es sisalduvate andmete pohjal.

9.3. Kui pddev asutus ei ole rahul tootja kontrollimise korraga, kohaldatakse punktide 8.3.1ja 8.3.2
satteid.
9.3.1.  Kui kontrollitakse seeriast vdetud sdiduki, osa voi elektrilise/elektroonilise alakoostu nduetele

vastavust, peetakse toodangut kdesoleva eeskirja lai- ja kitsasriba elektromagnetiliste hiiretega
seotud nouetele vastavaks, kui moddetud tasemed ei iileta punktides 6.2.2.1, 6.2.2.2, 6.3.2.1 ja
6.3.2.2, 7.2.2.1ja 7.2.2.2 ette nihtud vordluspiire rohkem kui 2 dB (25 %).
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9.3.2.

9.3.3.

10.
10.1.

10.2.

11.

12.

12.1.

12.1.1.

12.1.2.

12.2.

12.3.

13.
13.1.

13.2.

Kui kontrollitakse seeriast voetud soiduki, osa voi elektrilise/elektroonilise alakoostu nduetele
vastavust, peectakse toodangut kiesoleva eeskirja elektromagnetkiirguse hiirekindlusega seotud
nouetele vastavaks, kui sdiduki elektriline/elektrooniline alakoost ei kahjusta sdiduki otsest juhti-
mist sdidukijuhile endale voi teistele liiklejatele margataval viisil, kui sdiduk vastab lisa 6 punkti 4
mairatlusele ja seda mojutav viljatugevus (voltiim) on kuni 80 % punktis 6.4.2.1ja 7.7.2.1
ettendhtud vordluspiiridest.

Kui kontrollitakse seeriast vOetud osa voi eraldi seadmestiku nouetele vastavust, peetakse
toodangut kdesoleva eeskirja juhtivuslike héirete ja kiirgusega seotud nduetele vastavaks, kui osa
voi eraldi seadmestik ei kahjusta hairekindlusega seotud funktsioonide toimimist mééral, mis on
ette ndhtud punktis 6.8.1 ja mis ei iileta punktis 6.9.1 esitatud tasemeid.

KARISTUSED TOODANGU NOUETELE MITTEVASTAVUSE KORRAL

Soidukile, osale vdi eraldi seadmestikule kdesoleva eeskirja kohaselt antud tiitibikinnituse voib
tithistada, kui punktis 6 sitestatud nduded ei ole tdidetud voi valitud sdidukid ei libi punktis 6
ette nahtud katseid.

Kui kdesolevat eeskirja kohaldav kokkuleppeosaline tithistab tiiiibikinnituse, mille ta on varem
andnud, teatab ta sellest kohe teistele kdesolevat eeskirja kohaldavatele kokkuleppeosalistele, saates
neile teatise, mille vorm vastab kiesoleva eeskirja lisades 3A ja 3B esitatud ndidisvormile.

TOOTMISE LOPLIK PEATAMINE

Kui tuiibikinnituse omanik 16petab kdesoleva eeskirja kohaselt kinnituse saanud tiitipi sdiduki voi
elektrilise/elektroonilise alakoostu tootmise, teatab ta sellest titiibikinnituse andnud asutusele, kes
omakorda teavitab teisi kdesolevat eeskirja kohaldavaid 1958. aasta kokkuleppe osalisi, saates neile
teatise, mille vorm vastab kiesoleva eeskirja lisades 3A ja 3B esitatud nididisvormile.

SOIDUKI VOI ELEKTRILISE/ELEKTROONILISE ALAKOOSTU TUUBIKINNITUSE MUUTMINE VOI LAIENDA-
MINE

Soiduki tiibikinnituse andnud titibikinnitusasutust teavitatakse igast sdiduki- voi elektrilise/elekt-
roonilise alakoostu tiiiibis tehtavast muudatusest. Seejirel voib see asutus:

votta seisukoha, et tdendoliselt ei avalda tehtud muudatused mirkimisvdarset negatiivset moju ja
et sdiduk voi elektriline/elektrooniline alakoost vastab igal juhul endiselt nduetele, voi

nduda katsete tegemise eest vastutavalt tehniliselt teenistuselt veel ithe katsearuande esitamist.

Teade tiiiibikinnituse andmise voi sellest keeldumise kohta, millele on lisatud muudatuste iiksik-
asjad, edastatakse kaesolevat eeskirja kohaldavatele kokkuleppeosalistele punktis 4 ette ndhtud
korras.

Tuibikinnituse laiendust viljastav padev asutus annab tiiibikinnituse laiendusele seerianumbri ja
teavitab sellest teisi kdesolevat eeskirja kohaldavaid 1958. aasta kokkuleppe osalisi, saates neile
teatise, mille vorm vastab kiesoleva eeskirja lisades 3A ja 3B esitatud niidisvormile.

ULEMINEKUSATTED

Alates 03-seeria muudatuste ametlikust jdustumiskuupdevast ei tohi kidesolevat eeskirja kohaldavad
kokkuleppeosalised keelduda Euroopa Majanduskomisjoni tiiiibikinnituse andmisest kiesoleva
eeskirja alusel, mida on muudetud 03-seeria muudatustega.

12 kuud pédrast 03-seeria muudatustega muudetud kiesoleva eeskirja joustumise kuupdeva
annavad kiesolevat eeskirja kohaldavad kokkuleppeosalised tiitibikinnituse vaid siis, kui kinnitatav
soidukitiitip, osa voi eraldi seadmestik vastab kiesoleva eeskirja nduetele, mida on muudetud
03-seeria muudatustega.
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13.3.

13.4.

13.5.

13.6.

13.7.

13.8.

14.

Kéesolevat eeskirja kohaldavad kokkuleppeosalised ei saa keelduda kdesoleva eeskirja varasemate
seeriate muudatustele vastava tiiiibikinnituse laiendamisest.

48 kuud pirast kiesoleva eeskirja 03-seeria muudatuste joustumist voivad kiesolevat eeskirja
kohaldavad kokkuleppeosalised keelduda kiesoleva eeskirja 03-seeria muudatuste nduetele mitte-
vastava soiduki, osa voi eraldi seadmestiku esmasest riiklikust registreerimisest (esmakordne kasu-
tuselevott).

36 kuud pirast 04-seeria muudatustega muudetud kiesoleva eeskirja joustumise ametlikku
kuupdeva annavad kidesolevat eeskirja kohaldavad kokkuleppeosalised tuiibikinnituse vaid siis,
kui kinnitatav séidukitiiiip vastab kdesoleva eeskirja nduetele, mida on muudetud 04-seeria
muudatustega.

Kuni 36 kuud pirast 04-seeria muudatuste joustumise kuupdeva ei saa kiesolevat eeskirja kohal-
davad leppeosalised keelduda riikliku voi piirkondliku tiiiibikinnituse andmisest sdidukitiiiibile,
mis on saanud kinnituse kdesoleva eeskirja eelmise versiooni alusel.

Pirast 60 kuu moodumist 04-seeria muudatuste joustumise kuupéevast vdivad kokkuleppeosalised
keelduda niisuguse sdiduki esmakordsest riiklikust registreerimisest, mis ei vasta kédesoleva
04-seeria muudatusi sisaldava eeskirja nduetele.

Olenemata punktidest 13.6 ja 13.7 jddvad kehtima taiibikinnitused, mis on antud eeskirja vara-
semate seeriate muudatuste kohaselt ja mida ei mdjuta 04-seeria muudatused, ning eeskirja
kohaldavad kokkuleppeosalised tunnustavad neid jatkuvalt.

TUUBIKINNITUSKATSEID KORRALDAVATE TEHNILISTE TEENISTUSTE JA TUUBIKINNITUSASUTUSTE
NIMED JA AADRESSID

Kéesolevat eeskirja kohaldavad 1958. aasta kokkuleppe osalised peavad edastama URO sekreta-
riaadile thitibikinnituskatseid korraldavate tehniliste teenistuste ja nende tuiibikinnitusasutuste
nimed ja aadressid, kes annavad tutibikinnitusi ja kellele tuleb saata teistes riikides vilja antud
tunnistused tiiiibikinnituse andmise, tiiibikinnituse laiendamise, tiitibikinnituse andmisest keeldu-
mise vOi tatibikinnituse tithistamise kohta.
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10.

11.

1. liide

Kiesolevas eeskirjas viidatud standardite loetelu

. CISPR 12 ,Vehicles’, motorboats’ and spark-ignited engine-driven devices’ radio disturbance characteristics — Limits

and methods of measurement” (sdidukite, mootorpaatide ja sidesiiiitemootoriga tootavate seadmete raadiohdiringu
néitajad — piirnormid ja mddtmismeetodid), viies valjaanne 2001 ja Amd1: 2005.

. CISPR 16-1-4 ,Specifications for radio disturbance and immunity measuring apparatus and methods - Part 1: Radio

disturbance and immunity measuring apparatus - Antennas and test sites for radiated disturbances mesaurements”
(raadiohiringuid ja hairekindlust mootvate aparaatide spetsifikatsioonid ja meetodid — 1. osa: raadiohdiringuid ja
héirekindlust modtvad aparaadid — antennid ja katsekohad kiirguslike héirete mootmiseks), kolmas valjaanne 2010.

. CISPR 25 ,Limits and methods of measurement of radio disturbance characteristics for the protection of receivers

used on board vehicles” (raadiohdiringute nitajate piirnormid ja mddtmismeetodid sdidukites kasutatavate vastuvot-
jate kaitseks), teine viljaanne 2002 ja parandus 2004.

. ISO 7637-1 ,Road vehicles — Electrical disturbance from conduction and coupling — Part 1: Definitions and general

considerations” (maanteesdidukid — juhtivusest ja tithendamisest tingitud elektrilised hdired — 1. osa: moisted ja
tildkaalutlused), teine véljaanne 2002.

. ISO 7637-2 ,Road vehicles — Electrical disturbance from conduction and coupling — Part 2: Electrical transient

conduction along supply lines only on vehicles with nominal 12V or 24 V supply voltage” (maanteesdidukid —
juhtivusest ja tihendamisest tingitud elektrilised hiired — 2. osa: 12- vdi 24-voldise nimitoitepingega sdiduautode
toiteliinide siirdeelektrijuhtivus), teine viljaanne 2004.

. ISO-EN 17025 ,General requirements for the competence of testing and calibration laboratories” (katse- ja kalibree-

rimislaborite kompetentsuse tildnduded) teine viljaanne 2005 ja parandus 2006.

. ISO 11451 ,Road vehicles — Electrical disturbances by narrowband radiated electromagnetic energy — Vehicle test

methods” (maanteesdidukid — kitsasriba elektromagnetkiirguse elektrilised hdired — sdidukite katsemeetodid):
1. osa: General and definitions (iildist ja mdisted) (ISO 11451-1, kolmas viljaanne 2005 ja Amd1: 2008);
2. osa: Off-vehicle radiation source (sdidukivilised kiirgusallikad) (ISO 11451-2, kolmas viljaanne 2005);

4. osa: Bulk current injection (BCI) (voolusisestus (BCI)) (ISO 11451-4, esimene viljaanne 1995).

. ISO 11452 ,Road vehicles — Electrical disturbances by narrowband radiated electromagnetic energy — Component

test methods” (maanteesdidukid — kitsasriba elektromagnetkiirguse elektrilised hiired — osade katsemeetodid):
1. osa: General and definitions (illdist ja moisted) (ISO 11452-1, kolmas viljaanne 2005 ja Amd1: 2008);
2. osa: Absorber-lined chamber (neeldevooderdusega kamber) (ISO 11452-2, teine véljaanne, 2004);

3. osa: Transverse electromagnetic mode (TEM) cell (transversaalse elektromagnetilise reziimi (TEM) kamber) (ISO
11452-3, kolmas viljaanne, 2001);

4. osa: Bulk current injection (BCI) (voolusisestus (BCI)) (ISO 11452-4, kolmas viljaanne 2005 ja parandus 1:2009);

5. osa: Stripline (ribaliin) (ISO 11452-5, teine viljaanne 2002).

. ITU Radio Regulations (ITU raadio-eeskirjad), vdljaanne 2008.

[EC 61000-3-2 ,Electromagnetic Compatibility (EMC) - Part 3-2 - Limits for harmonic current emissions (equipment
input current < 16 A per phase)” (elektromagnetiline tihilduvus — osa 3-2 — vooluharmoonikute piirnormid (seadme
nimivool < 16 A faasi kohta), vdljaanne 3.2 - 2005 + Al: 2008 + A2: 2009.

[EC 61000-3-3 ,Electromagnetic Compatibility (EMC) - Part 3-3 - Limits - Limitation of voltage changes, voltage
fluctuations and flicker in public low-voltage systems for equipment with rated current < 16 A per phase and not
subjected to conditional connection” (elektromagnetiline tthilduvus — osa 3-3 — pingemuutuste, pinge kdikumiste ja
véreluse piiramine iildkasutatavates madalpinge elektrivarustussiisteemides < 16 A (faasi kohta) v6i vahem tarbivatele
seadmetele, mis ithendatakse ilma ithendustingimusteta), viljaanne 2.0 - 2008.
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

IEC 61000-3-11 ,Electromagnetic Compatibility (EMC) - Part 3-11 - Limits - Limitation of voltage changes, voltage
fluctuations and flicker in public low-voltage systems - Equipment with rated current < 75 A per phase and subjected
to conditional connection” (elektromagnetiline iihilduvus — osa 3-3 — pingemuutuse, pinge kdikumise ja iildkasutatava
madalpinge elektrivarustussiisteemi pinge kdikumise piirangud < 75 A (faasi kohta) v6i vahem tarbivatele seadmetele,
mis ithendatakse vastavalt thendustingimustele), viljaanne 1.0 - 2000.

IEC 61000-3-12 ,Electromagnetic Compatibility (EMC) - Part 3-12 - Limits for harmonic current emissions produced
by equipment connected to public low-voltage systems with input current > 16 A and < 75 A per phase” (elektro-
magnetiline ithilduvus — osa 3-12 — nimivooluga > 16 A and <75 A (faasi kohta) iildkasutatavates madalpinge
elektrivarustussiisteemi ithendatavate seadmete vooluharmoonkute piiramine), viljaanne 1.0 — 2004.

IEC 61000-4-4 ,Electromagnetic Compatibility (EMC) - Part 4-4 - Testing and measurement techniques - Electrical
fast transients/burst immunity test” (elektromagnetiline tihilduvus — osa 4-4 — katsetamis- ja mddtmismeetodid —
hiirekindluse katsetamine kiirete elektriliste mittestatasionaarsete impulsside ja impulsipakettide suhtes), viljaanne 2.0
- 2004.

IEC 61000-4-5 ,Electromagnetic Compatibility (EMC) - Part 4-5 - Testing and measurement techniques - Surge
immunity test” (elektromagnetiline tihilduvus — osa 4-5 — katsetamis- ja modtmismeetodid — hdirekindluse katseta-
mine pingemuhkude suhtes), viljaanne 2.0 - 2005.

IEC 61000-6-2 ,Electromagnetic Compatibility (EMC) - Part 6-2 - Generic standards Immunity for industrial envi-
ronments” (elektromagnetiline thilduvus — osa 6-2 — iildised héirekindluse standardid toostuskeskkonna jaoks),
viljaanne 2.0 - 2005.

IEC 61000-6-3 ,Electromagnetic Compatibility (EMC) - Part 6-3 - Generic standards Emission standard for residential,
commercial and light-industrial environments” (elektromagnetiline iihilduvus — osa 6-3 — iildised standardid elu-, 4ri-
ja kergetoostuse keskkonna jaoks), viljaanne 2.0 - 2006.

CISPR 16-2-1 ,Specification for radio disturbances and immunity measuring apparatus and methods - Part 2-1 -
Methods of measurement of disturbances and immunity - Conducted disturbances measurement” (raadiohdiringute ja
hiirekindluse modteseadmete ja mootmismeetodite spetsifikatsioonid — osa 2-1 — hdiringute ja hairekindluse moot-
mise meetodid — juhtivuslike héirete mddtmine), viljaanne 2.0 - 2008.

CISPR 22 ,Information Technology Equipment - Radio disturbances characteristics - Limits and methods of measu-
rement” (infotehnoloogia seadmed — raadiohdiringu niitajad — piirnormid ja mddtmismeetodid ), viljaanne 6.0 -
2008.

CISPR 16-1-2 ,Specification for radio disturbance and immunity measuring apparatus and methods - Part 1-2: Radio
disturbance and immunity measuring apparatus - Ancillary equipment - Conducted disturbances” (raadiohdiringute ja
hidirekindluse modteseadmete ja modtmismeetodite spetsifikatsioonid — osa 1-2: raadiohiiringuid ja héirekindlust
mddtvad aparaadid — lisaseadmed — juhtivuslikud héired), viljaanne 1.2: 2006.
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Antenni ja sdiduki vahe: 10 m

2. liide

Soiduki lairiba vordluspiirid

Piirnorm E (dBpV/m) sagedusel F (MHz)

30-75 MHz 75-400 MHz 400 - 1 000 MHz
E =32 E =32+ 15,13 log (F|75) E=43
Soiduki tekitatud hiiringute piirtase
Lairiba tiiiibikinnituse piirnorm - 10 m
Kvaasitipudetektor — 120 kHz ribalaius
60
50
. 40 L
i i
>
cY
g 30
=5
20
10
0
10 100 1000
F (MHz)

Sagedus — megaherts — logaritmiline

(Vt kiesoleva eeskirja punkt 6.2.2.1.)
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3. liide

Soiduki lairiba vordluspiirid

Antenni ja sdiduki vahe: 3 m

Piirnorm E (dBpV/m) sagedusel F (MHz)

30-75 MHz 75-400 MHz 400 - 1 000 MHz

E =42 E =42 + 15,13 log (F|75) E=

53

Soiduki tekitatud hiiringute piirtase
Lairiba tiiiibikinnituse piirnorm - 3 m
Kvaasitipudetektor — 120 kHz ribalaius

60

50 ——

40

30

20

E (dBuV/m)

10

10 100
F (MHz)

1 000

Sagedus — megaherts — logaritmiline

(Vt kdesoleva eeskirja punkt 6.2.2.2)
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Antenni ja sdiduki vahe: 10 m

4. liide

Soiduki kitsasriba vordluspiirid

Piirnorm E (dBpV/m) sagedusel F (MHz)

30-75 MHz 75-400 MHz 400 - 1 000 MHz
E=22 E=22+15,13 log (F/75) E=33
Soiduki tekitatud hiiringute piirtase
Kitsasriba tiiiibikinnituse piirnorm - 10 m
Keskviirtuse detektor — 120 kHz ribalaius
60
50
T 40
>
-é- 30 —
= =
23] —/
20
10
0
10 100 1000
F (MHz)

Sagedus — megaherts — logaritmiline

(Vt kdesoleva eeskirja punkt 6.3.2.1.)
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5. liide

Soiduki kitsasriba vordluspiirid

Antenni ja s6iduki vahe: 3 m

Piirnorm E (dBpV/m) sagedusel F (MHz)

30-75 MHz 75-400 MHz 400 - 1 000 MHz
E =32 E =32 + 1513 log (F|75) E =43
Soiduki tekitatud hiiringute piirtase
Kitsasriba tiiiibikinnituse piirnorm - 3 m
Keskviirtuse detektor — 120 kHz ribalaius
60
50
el 40 i
; —/
2
g 30
=
=
20
10
0
10 100 1000
F (MHz)

Sagedus — megaherts — logaritmiline

(Vt kdesoleva eeskirja punkt 6.3.2.2)
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6. liide

Elektriline/elektrooniline alakoost

Lairiba vordluspiirid

Piirnorm E (dBpV/m) sagedusel F (MHz)

30-75 MHz 75-400 MHz 400-1 000 MHz

E =62 - 25,13 log (F[30) E =52+ 1513 log (F|75) E =63

Elektrilise/elektroonilise alakoostu tekitatud hiiringute piirtase
Lairiba tiiiibikinnituse piirnorm - 1m
Kvaasitipudetektor — 120 kHz ribalaius
70
60 \\\ _—
~ /
N
50
g
% 40
=
)
30
20
10 100 1000
F (MHz)

Sagedus — megaherts — logaritmiline

(Vt kdesoleva eeskirja punkt 6.5.2.1.)
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7. liide

Elektriline/elektrooniline alakoost

Kitsasriba vordluspiirid

Piirnorm E (dBpV/m) sagedusel F (MHz)

30-75 MHz 75-400 MHz 400 - 1 000 MHz

E =52 - 25,13 log (F/30) E =42+ 1513 log (F/75) E=53

Elektrilise/elektroonilise alakoostu tekitatud hiiringute piirtase
Kitsasriba tiiiibikinnituse piirnorm - 1 m
Keskviirtuse detektor — 120 kHz ribalaius

70

60

E (dBuV/m)
/

/
‘\

40

30

20
10 100 1 000
F (MHz)

Sagedus — megaherts — logaritmiline

(Vt kdesoleva eeskirja punkt 6.6.2.1.)
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LISA 1

TUUBIKINNITUSMARKIDE NAIDISED
Niidis A

(Vt kdesoleva eeskirja punkt 5.2.)

[
[

| \E4 [ 10R-042430 T

I'\
b

a = 6 mm min

Kiesolev soidukile voi elektrilisele/elektroonilisele alakoostule kinnitatud tiitibikinnitusmérk nditab, et asjaomane sdidu-
kitlitip on saanud tiiiibikinnituse seoses elektromagnetilise tthilduvusega Madalmaades (E4) vastavalt eeskirjale nr 10 ning
kannab tiitibikinnituse numbrit 042439. Tiibikinnituse number niitab, et tiiiibikinnitus on antud vastavalt eeskirjale nr

10, mida on muudetud 04-seeria muudatustega.

Niidis B

(Vt kéesoleva eeskirja punkt 5.2.)

A .
a a \LE%L 10 04 2439 /9
-+ B4 §°3] 33 (00 1628 W%V

a = 6 mm min

Kdesolev soidukile voi elektrilisele/elektroonilisele alakoostule kinnitatud tiiiibikinnitusmark nditab, et asjaomane
soidukitiiip on saanud tiiiibikinnituse seoses elektromagnetilise iihilduvusega Madalmaades (E4) vastavalt eeskirjadele
nr 10 ja 33 (*).

Taibikinnituse numbrid niitavad, et tidbikinnituste andmise kuupéeval sisaldas eeskiri nr 10 04-seeria muudatusi ja
eeskiri nr 33 oli oma esialgsel kujul.

(*) Teine number on esitatud vaid nditena.
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Jargmine teave tuleb esitada kolmes eksemplaris ja see peab sisaldama sisukorda.

LISA 2A

Teatis soiduki tiiiibikinnituse kohta seoses elektromagnetilise iihilduvusega

Kaik joonised tuleb esitada sobivas mootkavas ja piisavalt iiksikasjalikult A4 formaadis paberil voi A4 formaadis voldikul.

Voimalikud fotod peavad olema piisavalt iiksikasjalikud.

Kui siisteemid, osad ja eraldi seadmestikud sisaldavad elektroonilisi hddlestusseadmeid, tuleb esitada andmed nende
toimimise kohta.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

. Mark (tootja kaubanimi):
. Tiitip:
. Soiduki kategooria:

. Tootja nimi ja aadress:

. Koostetehas(t)e aadress(id):

. Representatiivsdiduki foto(d) ja/voi joonis(ed):

. Mootori paigutus ja asukoht:

. Tootja:

. Tootja mootorikood, nii nagu see on mirgitud mootorile:

ULDOSA

Volitatud esindaja olemasolu korral tema nimi ja aadress:

SOIDUKI EHITUSE ULDANDMED

JOUSEADE

Sisepdlemismootor:

To6pohimdte: ottomootor/diiselmootor, neljataktiline/kahetaktiline (')

Silindrite arv ja paigutus:

Kiitusetoide:

Sissepritsega (ainult diiselmootoritel): jah/ei (')

Elektrooniline juhtseade:

Mark/margid:

Siisteemi kirjeldus:

Sissepritsega (ainult ottomootor): jah/ei (')

Elektrisiisteem:

Nimipinge:

Generaator:

V, maandatud plussiga/miinusega (')

Tiiip:

Siiiide:

Mark/margid:

Tiiip|tiitibid:

T66pohimaote:
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27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42.

43.

44,

45.

46.

47.

48.

49.

50.

51.

52.

53.

54.

55.

56.

Veeldatud naftagaasi kiituseseade: jah/ei (1)

Mootori elektrooniline juhtseade veeldatud naftagaasi kiituseseadme jaoks:

Mark/margid:

Tiiip|tiiiibid:

Maagaasi-kiituseseade: jah/ei ()

Mootori elektrooniline juhtseade maagaasi kiituseseadme jaoks:

Mark/margid:

Tiiiip/tiiiibid:

Elektrimootor:

Tiiip (méhis, ergutusvool):

Talitluspinge:

GAASIMOOTORID (TEISTSUGUSTEL POHIMOTETEL TOOTAVATE SUSTEEMIDE KORRAL ESITADA VASTAVAD
ANDMED)

Elektrooniline juhtseade (ECU):

Mark/margid:

Tuiip/titiibid:

JOUULEKANNE

Liik (mehaaniline, hiidrauliline, elektriline jne):

Elektriliste/elektrooniliste osade lithikirjeldus (olemasolu korral):

VEDRUSTUS

Elektriliste/elektrooniliste osade lithikirjeldus (olemasolu korral):

ROOLISEADE

Elektriliste/elektrooniliste osade lithikirjeldus (olemasolu korral):
PIDURID
Mitteblokeeruv pidurisiisteem: jah [ ei | ei ole kohustuslik (?)

Mitteblokeeruva pidurisiisteemiga sdidukite korral siisteemi toimimise kirjeldus (sh koik elektroonilised osad),
elektriskeemi plokkdiagramm, hiidro- vdi pneumoahela skeem:

KERE

Kere tiiiip:

Kasutatud materjalid ja konstruktsioonimeetodid:

Tuuleklaas ja teised autoklaasid:

Klaasitdstuki elektriliste/elektrooniliste osade lithikirjeldus (olemasolu korral):

Tahavaatepeeglid (iga peegli kohta):

Reguleerimissiisteemi elektrooniliste osade lithikirjeldus (olemasolu korral):

Turvavood ja/voi muud turvasiisteemid:

Elektriliste/elektrooniliste osade lithikirjeldus (olemasolu korral):
Raadiohiirete summutamine:

Mootoriruumi ja sellele ldhima sditjateruumi osa moodustava kereosa kuju ja koostismaterjalide kirjeldus ja joonised|
fotod:
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57.

58.

59.

60.

61.

62.

63.

64.

65.

66.

67.

68.

69.

Mootoriruumis asuvate metallosade asetuse joonised voi fotod (niiteks kiitteseadmed, varuratas, dhufilter, roolimeh-
hanism jne):

Raadiohiirete kontrollseadmete tabel ja joonis:

Uksikasjalikud andmed alalisvoolutakistuse nimivdirtuse kohta ja resistiivsete siiiitejuhtmete korral nende nimitakis-
tuse kohta ithe meetri puhul:

VALGUSTUS- JA VALGUSSIGNAALSEADMED

Muude elektriliste/elektrooniliste osade kui lampide lithikirjeldus (olemasolu korral):

MUUD LISASEADMED

Seadmed sdiduki ilma loata kasutamise takistamiseks:

Elektriliste/elektrooniliste osade lithikirjeldus (olemasolu korral):

Tabel raadiosagedussaatjate paigaldamise ja kasutamise kohta sdiduki(te)s vajaduse korral (vt kdesoleva eeskirja punkt
3.1.8):
Sagedusribad [Hz] Maksimaalne viljundvdimsus | Antenni asukoht sdidukil, paigaldamise ja/voi
[W] kasutamise eritingimused

Sagedusalas 24 GHz tootava lahitoime radarseadmega varustatud sdiduk: jah | ei | ei ole kohustuslik (')
Tuubikinnituse taotleja peab vajaduse korral esitama ka jargmise.

1. liide: loetelu koigi kdesolevas eeskirjas kasitletavate ja varem loetlemata elektriliste/elektrooniliste osade kohta (koos
nende markide ja tiitipidega) (vt kdesoleva eeskirja punktid 2.9 ja 2.10).

2. liide: elektriliste ja/vi elektrooniliste osade iildise paigutuse skeem voi joonis (késitletakse kdesolevas eeskirjas) ning
juhtmestiku iildise paigutuse skeem ja/vdi joonis.

3. liide: tiiiipi esindava soiduki kirjeldus

Kere mudel:

Vasak- vdi parempoolne rool:

Teljevahe:

4. liide: 1SO 17025 alusel akrediteeritud ja tiiiibikinnitusasutuse tunnustatud katselabori koostatud ja tootja poolt
titibikinnitustunnistuse koostamiseks esitatud asjakohane (asjakohased) katsearuanne (katsearuanded).

Laadija: sissechitatud/viline/puudub ()

Laadimisvool: alalisvool/vahelduvvool (faaside/sageduste arv) (')
Maksimaalne nimivool (vajalik igal reziimil):

Laadimise nimipinge:

Soiduki liidese pdhifunktsioonid: nt L1/L2/L3/N/E[juhtliliti:

(") Mittevajalik maha tdmmata.
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LISA 2B

Teatis elektrilise/elektroonilise alakoostu tiiiibikinnituse kohta seoses elektromagnetilise iihilduvusega

Jargmine teave tuleb vajaduse korral esitada kolmes eksemplaris ja see peab sisaldama sisukorda. Koik joonised tuleb
esitada sobivas mootkavas ja piisavalt iiksikasjalikult A4 formaadis paberil voi A4 formaadis voldikul. Véimalikud fotod
peavad olema piisavalt iiksikasjalikud.

Kui siisteemid, osad ja eraldi seadmestikud sisaldavad elektroonilisi hiilestusseadmeid, tuleb esitada andmed nende
toimimise kohta.

1. Mark (tootja kaubanimi):

2. Tutp:

3. Tiibi identifitseerimisandmed, kui need on margitud osale/eraldi seadmestikule (?):

3.1. Konealuse mirgistuse asukoht:

4. Tootja nimi ja aadress:

Volitatud esindaja olemasolu korral tema nimi ja aadress:

5. Osade ja eraldi seadmestike puhul tiitibikinnitusmargi asukoht ja kinnitusviis:

6. Koostetehas(t)e aadress(id):

7. Kdesolev elektriline/elektrooniline alakoost kinnitatakse osana | eraldi seadmestikuna (%)

8.  Vdimalikud kasutamispiirangud ja paigaldustingimused:

9.  Elektrisiisteemi nimipinge: ....... V, maandatud plussiga/miinusega (?).

1. liide: elektrilise/elektroonilise alakoostu tiiiipi esindava alakoostu kirjeldus (elektriskeemi plokkdiagramm ja elektrilise/
elektroonilise alakoostu pohiosade loetelu (nt mikroprotsessori mark ja tiiiip, kvarts jne)).

2. liide: 1SO 17025 alusel akrediteeritud ja tiiiibikinnitusasutuse tunnustatud katselabori koostatud ja tootja poolt
tiitibikinnitustunnistuse koostamiseks esitatud asjakohane (asjakohased) katsearuanne (katsearuanded).

(") Kui tiiiibi identifitseerimisandmed sisaldavad mirke, mis ei ole kiesoleva teatisega holmatud osa voi eraldi seadmestiku tiitipide

kirjeldamisel asjakohased, asendatakse dokumentides need mérgid siimboliga ,?” (nditeks ABC??123??).
() Mittevajalik maha tdmmata.
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LISA 3A

TEATIS

(suurim formaat: A4 (210 x 297 mm))

vilja andnud: haldusasutuse nimetus

milles kisitletakse (3): tiiiibikinnituse andmist
titiibikinnituse laiendamist
titiibikinnituse andmisest keeldumist
titiibikinnituse tiihistamist
tootmise 16plikku peatamist

sdiduki | osa | eraldi seadmestiku (%) seoses eeskirjaga nr 10.

Tiiiibikinnituse number: Laienduse nr:

1. Mark (tootja kaubanimi):

2. Tiip:

3. Tiiiibi identifitseerimisandmed, kui need on mirgitud sdidukile | osale | eraldi seadmestikule (2) ...ovoeerrrrssmnrrrrsssnnn

3.1. Konealuse mirgistuse asukoht:

4. Soiduki kategooria:

5. Tootja nimi ja aadress:

6. Osade ja eraldi seadmestike puhul titibikinnitusmirgi asukoht ja kinnitusviis:

7. Koostetehas(t)e aadress(id):

8. Lisateave (vajaduse korral): vt liide

9. Katsete tegemise eest vastutav tehniline teenistus:

10. Katsearuande kuupiev:

11. Katsearuande number:

12. Mirkused (olemasolu korral): vt liide

13. Koht:

14. Kuupiev:

15. Allkiri;

16. Loetelu tiriibikinnitusasutusele esitatud teabest, mida on vdimalik taotluse korral saada

17. Laiendamise pShjused:

Eeskirja nr 10 kohast sdiduki tiliibikinnitust kdsitleva tiiibikinnitusteatise nr ......... liide

1. Lisateave:

2. Elektrisiisteemi nimipinge: V. maandatud plussiga/miinusega (%)

3. Kere tiiiip:
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4.1.

(1) Tiiibikinnituse andnud | tiiiibikinnitust laiendanud | tiiiibikinnituse andmisest keeldunud vdi tiiiibikinnituse tiihistanud riigi

Katsetatava(te)le sdiduki(te)le paigaldatud elektrooniliste — stisteemide loetelu, mis e piirdu  teatises
nimetatutega:

Sagedusalas 24 GHz td6tava lihitoime radarseadmega varustatud sdiduk: jah | ei [ ei ole kohustuslik (%)

ISO 17025 kohaselt akrediteeritud ja katsete eest vastutava tiiiibikinnitusasutuse poolt tunnustatud
labor:

Mirkused (nt kehtib nii vasak- kui ka parempoolse rooliga sdidukite puhul):

eraldusnumber.
(3) Mittevajalik maha tdmmata,
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LISA 3B

TEATIS

(suurim formaat: A4 (210 x 297 mm))

vilja andnud: haldusasutuse nimetus

milles kisitletakse (%) tiibikinnituse andmist
titiibikinnituse laiendamist
tiiibikinnituse andmisest keeldumist
titiibikinnituse tithistamist
tootmise 16plikku peatamist

elektrilise/elektroonilise alakoostu (%) seoses eeskirjaga nr 10.

Tiiiibikinnituse number: Laienduse nr:

1. Mark (tootja kaubanimi):

2. Tuip ja tldinefiildised kaubanduslik(ud) kirjeldus(ed):

3. Tiiibi identifitseerimisandmed, kui need on mirgitud sdidukile | osale | eraldi seadmestikule () ouuerremmemsenrevine

3.1.  Konealuse mirgistuse asukoht:

4. Sdiduki kategooria:

5. Tootja nimi ja aadress:
6.  Osade ja eraldi seadmestike puhul titibikinnitusmérgi asukoht ja kinnitusviis:
7. Koostetehas(t)e aadress(id):

8. Lisateave (vajaduse korral): vt liide

9. Katsete tegemise eest vastutav tehniline teenistus:

10.  Katsearuande kuupiev:

11. Katsearuande number:

12.  Mirkused (olemasolu korral): vt liide

13.  Koht:
14.  Kuupidev:
15, Allkiri:

16. Loetelu tiiibikinnitusasutusele esitatud teabest, mida on vdimalik taotluse korral saada

17.  Laiendamise pShjused:
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Eeskirja nr 10 kohast elektrilise/elektroonilise alakoostu tiiiibikinnitust késitleva tiiiibikinnitusteatise nr ... lide

1. Lisateave:

1.1.  Elektrisiisteemni nimipinge: V. maandatud plussiga/miinusega ()

1.2.  Kdesolevat elektrilist/elektroonilist alakoostu vdib kasutada mis tahes sdidukitiiitbi puhul jirgmiste piirangu-
tega:

1.2.1. Paigaldustingimused (olemasolu korral):
1.3.  Kdesolevat elektrilist/elektroonilist alakoostu vdib kasutada iiksnes jirgmiste sdidukitiiiipide pubul: ..eoeeevceceerennene

1.3.1. Paigaldustingimused (olemasolu korral):

1.4. Hiirekindluse kindlakstegemiseks kasutatud katsemeetod(id) ja sagedusalad olid jirgmised: (mirkige lisale 9 vastav
tipne meetod):

1.5. 1SO 17025 kohaselt akrediteeritud ja katsete eest vastutava titibikinnitusasutuse poolt tunnustatud labor: ...

2. Mirkused:

(1) Tiiibikinnituse andnud |/ tiiibikinnitust laiendanud | tititbikinnituse andmisest keeldunud v&i titiibikinnituse tithistanud riigi eraldus-
number.
(%) Mittevajalik maha tdmmata,



L 254/38

Euroopa Liidu Teataja

20.9.2012

1.1.

1.2.

2.2

3.1.

3.2

4.2.

4.3.

LISA 4

Soidukite lairibalise elektromagnetkiirguse mdotmise meetod

ULDOSA

Kiesolevas lisas kirjeldatud katsemeetodit kohaldatakse iiksnes sdidukite suhtes.
See meetod kehtib séiduki molema koostu kohta:

a) muud koostud kui ,elektrivorguga ithendatud RESSi laadimisreziim”;

b) ,elektrivorguga ithendatud RESSi laadimisreziim”.

Katsemeetod

Kiesoleva katsega moddetakse soidukile paigaldatud elektriliste voi elektrooniliste siisteemide (nt siiiiteseadme voi
elektrimootori) tekitatud lairibakiirgust.

Kui kdesolevas lisas ei ole sitestatud teisiti, tehakse katse vastavalt standardile CISPR 12 (viies viljaanne 2001 ja
Amd1: 2005).

SOIDUKI SEISUND KATSETE AJAL

Soiduk muus koostus kui ,elektrivorguga iihendatud RESSi laadimisreziim”

. Mootor

Vastavalt standardile CISPR 12 (viies véljaanne 2001 ja Amdl: 2005) peab mootor tootama.

. Muud sdiduki siisteemid

Koik juhi voi kaassditja poolt piisivalt sisse litlitatavad seadmed, mis voivad eraldada lairibakiirgust, peavad to6tama
tdisvoimsusel, nt klaasipuhastite mootorid vdi ventilaatorid. Sisse ei pea olema lilitatud autopasunad ega klaasitds-
tukite elektrimootorid, kuna neid ei kasutata pidevalt.

Soiduk koostus ,elektrivorguga ithendatud RESSi laadimisreziim”

Konesolev sdiduk on nimivoimsusega akulaadimisreziimil, kuni vahelduv- voi alalisvool on saavutanud 80 prot-
senti oma algvaartusest. Katse ettevalmistamine koostus ,elektrivorguga ithendatud RESSi laadimisreziim” soiduki
thendamiseks on niidatud kdesoleva lisa liite 1 joonisel 3.

MOOTMISKOHT

Alternatiivina CISPR 12 (viies véljaanne 2001 ja Amd1: 2005) nduetele voib L-kategooria sdidukite puhul olla
katsepinnaks mis tahes koht, mis vastab kaesoleva lisa liite joonise 1 tingimustele. Sellisel juhul peavad
mddteseadmed asuma viljaspool kiesoleva lisa liite joonisel 1 kujutatud osa.

Sisekatsekohti vdib kasutada juhul, kui on voimalik néidata sise- ja viliskatsekohas saadud tulemuste vahelist
korrelatsiooni. Sisekatsekohad ei pea vastama viliskatsekoha modtudega seotud nduetele, vilja arvatud antenni
ja soiduki vaheline kaugus ning antenni korgus.

KATSENOUDED

Poolkdlavabas ruumis voi viliskatsekohas tehtavate mootmiste puhul kehtivad piirnormid kogu sagedusalas
30 — 1000 MHz.

Mo6tmisi voib teha kvaasitipu- voi tipudetektoritega. Kidesoleva eeskirja punktides 6.2 ja 6.5 esitatud piirnormid
kehtivad kvaasitipudetektorite puhul. Tipudetektorite kasutamise korral kohaldatakse parandustegurit 20 dB, nagu
on ette nahtud standardis CISPR 12 (viies viljaanne 2001 ja Amd1: 2005).

Modtmised

Tehniline teenistus teeb katse kogu sagedusalas 30 — 1 000 MHz standardiga CISPR 12 (viies viljaanne 2001 ja
Amd1: 2005) kehtestatud intervallidega.

Et kontrollida sdiduki vastavust kiesoleva lisa nduetele, voib tehniline teenistus teise vdimalusena jagada sagedusala
14 sagedusribaks 30-34, 34-45, 45-60, 60-80, 80-100, 100-130, 130-170, 170-225, 225-300, 300-400,
400-525, 525-700, 700-850, 850 — 1000 MHz ja teha katsed 14 sagedusel, mis annavad iga riba puhul
korgeima kiirgustaseme, juhul kui tootja esitab kogu sagedusriba kohta moodteandmed, mis on saadud ISO
17025 (teine viljaanne 2005 ja parandus: 2006) kohaldatavate osade alusel akrediteeritud ja tiiiibikinnitusasutuse
poolt tunnustatud katselaborilt.
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Kui katse ajal iiletatakse piirnormi, tuleb kindlaks teha, et seda pdhjustab sdiduk, mitte imbruskiirgus.

4.4. Niidud

Koigil 14 sagedusel voetakse mdddetava sageduse tunnusndiduna ndit, mis on kdige rohkem piirnormiga seotud
(horisontaal- ja vertikaalpolarisatsioon ning antenni asukoht sdiduki vasakul ja paremal pool).
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Liide

Joonis 1

Tiihi horisontaalne pind, millel ei esine elektromagnetilist peegeldumist, ellipsiga piiritletud pinna suurus

A

SOIDUK

A

Mootori keskpunkt, mis paikneb
antenni  keskpunktist tdmmatud
ristsirgel

Viike diameeter = F — /3

Suur diameeter = 2F
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Joonis 2
Antenni asend s6iduki suhtes

Dipoolantenn kiirguse vertikaalkomponentide mootmise asendis

Eestvaade
Dipoolantenn kiirguse horisontaalkomponentide mddtmise asendis
SOIDUK
Mootori
— _ _ keskpunkt
MOOTOR
100 £ 0,2 m
(3,00 £ 0,05 m)

Pealtvaade
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Joonis 3
Elektrivorguga ithendatud sdiduk koostus ,RESSi laadimisreZiim”

Eestvaade

100 £ 0,2 m

(3,00 £ 0,05 m)

0,05 m
0,05 m

Elektrivarustussiisteem

Tehisvork

Vihemalt 0,1 m kaugusel autokerest
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(10,0 £ 0,2) m
(3,00 * 0,05 m)

Séiduk

Kaabel (lithendatakse sobiva
pikkuseni), (100 * 25) mm
korgusel pinnast ja vihemalt ———»
10 cm kaugusel autokerest

08 (+0,2/-0) m

Tehisvork = AN

PM [¢— Vooluvork
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1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

2.2.

2.3.

3.1.

3.2

3.3.

3.4.

LISA 5

Soidukite kitsasriba elektromagnetkiirguse mdotmise meetod

ULDOSA

Kéesolevas lisas kirjeldatud katsemeetodit kohaldatakse iiksnes sdidukite suhtes.
Meetod kehtib iiksnes sdiduki muu koostu kohta kui ,elektrivorguga ithendatud RESSi laadimisreziim”.

Katsemeetod

Kiesoleva katsega moddetakse mikroprotsessorsiisteemi voi muu kitsasribaallika tekitatud kitsasriba elektromagnet-
kiirgust.

Kui kiesolevas lisas ei ole sitestatud teisiti, tehakse katse vastavalt standardile CISPR 12 (viies viljaanne 2001 ja
Amd1: 2005) voi CISPR 25 (ja parandus: 2004).

Koigepealt mdddetakse FM-sagedusala (76—-108 MHz) kiirgustasemed sdiduki raadioantennist keskvéirtuse detektori
abil. Kui kdesoleva eeskirja punktis 6.3.2.4 méiratletud taset ei iiletata, peetakse sdidukit konealuse sagedusala osas
kiesoleva lisa nduetele vastavaks ja tiielikku katset ei tehta.

Alternatiivina voib L-kategooria sdidukite puhul modtmise koha valida vastavalt lisa 4 punktidele 3.1 ja 3.2.

SOIDUKI SEISUND KATSETE AJAL

. Stiide peab olema sees. Mootor ei tohi tootada.

Soiduki elektroonilised siisteemid peavad toimima normaalselt ja sdiduk peab olema paigal.

Kaik siseostsillaatoritega > 9 kHz voi korduvaid signaale andvad seadmed, mille juht voi kaassditja voib piisivalt sisse
lilitada, peavad tootama nduetekohaselt.

KATSENOUDED
Poolkdlavabas ruumis voi viliskatsekohas tehtavate modtmiste puhul kehtivad piirnormid kogu sagedusalas 30 —
1 000 MHz.

Modtmised tehakse keskvéidrtuse detektoriga.

Modtmised

Tehniline teenistus teeb katse kogu sagedusalas 30 — 1 000 MHz standardiga CISPR 12 (viies viljaanne 2001 ja
Amd1: 2005) kehtestatud intervallidega.

Et kontrollida sdiduki vastavust kdesoleva lisa nduetele, voib tehniline teenistus teise vdimalusena jagada sagedusala
14 sagedusribaks 30-34, 34-45, 45-60, 60-80, 80-100, 100-130, 130-170, 170-225, 225-300, 300-400,
400-525, 525-700, 700-850, 850 — 1 000 MHz ja tcha katsed 14 sagedusel, mis annavad iga riba puhul korgeima
kiirgustaseme, juhul kui tootja esitab kogu sagedusriba kohta mdédteandmed, mis on saadud ISO 17025 (teine
viljaanne 2005 ja parandus: 2006) kohaldatavate osade alusel akrediteeritud ja tiiiibikinnitusasutuse poolt tunnus-
tatud katselaborilt.

Kui katse ajal iiletatakse piirnormi, tuleb kindlaks teha, et seda pohjustab sdiduk, mitte timbruskiirgus, sealhulgas
elektrilise/elektroonilise alakoostu tekitatud lairibakiirgus.

Niidud

Igal 14 sagedusel voetakse mdddetava sageduse tunnusndiduna ndit, mis on kdige rohkem piirnormiga seotud
(horisontaal- ja vertikaalpolarisatsioon ning antenni asukoht sdiduki vasakul ja paremal pool).



20.9.2012

Euroopa Liidu Teataja

L 25445

LISA 6

Soidukite elektromagnetkiirguse hiirekindluse katsetamise meetod

1. ULDOSA

1.1. Kéesolevas lisas kirjeldatud katsemeetodit kohaldatakse iiksnes sdidukite suhtes. See meetod kehtib séiduki
mdlema koostu kohta:

a) muud koostud kui ,elektrivorguga ithendatud RESSi laadimisreziim”;
b) ,elektrivorguga ithendatud RESSi laadimisreziim”.

1.2. Katsemeetod

Kiesoleva katse eesmirgiks on tdendada séiduki elektrooniliste siisteemide hiirekindlust. Soiduk allutatakse
kéesolevas lisas kirjeldatud elektromagnetviljale. Soidukit jalgitakse katse ajal.

Kui kdesolevas lisas ei ole sitestatud teisiti, tehakse katse vastavalt standardile ISO 11451-2, kolmas viljaanne,
2005.

1.3. Muud katsemeetodid

Koigi sdidukite katsed voib teha ka viliskatsekohas. Katsekoht peab vastama elektromagnetviljakiirgust kasitle-
vatele (riiklikele) digusaktidele.

Kui sdiduki pikkus on iile 12 m ja/voi laius iile 2,60 m ja/vdi korgus ile 4 m, voib sagedusalas 20 — 2 000 MHz
kiesoleva eeskirja punktis 6.7.2.1 kindlaksmadratud tasemetel rakendada voolusisestuse (BCI) meetodit vastavalt
standardile ISO 11451-4 (1. viljaanne, 1995).

2. SOIDUKI SEISUND KATSETE AJAL

2.1 Soiduk muus koostus kui ,elektrivorguga ithendatud RESSi laadimisreziim”.
2.1.1.  Sodiduk on koormamata, vilja arvatud vajalikud katseseadmed.

2.1.1.1. Mootor kditab veorattaid tavaliselt pissikiirusel 50 km/h, kui ei ole sdidukist tingitud tehnilisi pShjusi teistsuguste
tingimuste kehtestamiseks. L1- ja L2-kategooria sdidukite puhul on pisikiiruseks tavaliselt 25 km/h. Sdiduk on
nduetekohaselt koormatud diinamomeetril voi ditnamomeetri puudumisel isoleeritud tugedel, et kliirens oleks
voimalikult viike. Vajaduse korral voib jouiilekandevdllid, ajamirihmad voi -ketid lahti tthendada (nt veoautod,
kahe- ja kolmerattalised soidukid).

2.1.1.2. Sdiduki suhtes kehtestatud pohitingimused

Kiesolevas punktis maaratakse kindlaks sdiduki hiirekindluskatse miinimumtingimused (niivord, kuivord need on
kohaldatavad) ning katse mittelabimise kriteeriumid. Muid sdidukisiisteeme, mis vdivad mdjutada hiirekindlusega
seotud funktsioone, tuleb katsetada tootja ja tehnilise teenistuse vahel kokkulepitud viisil.

Soiduki katsetingimused ,50 km/h tsiikli” puhul Mitteldbimise kriteeriumid

Soiduki kiirus 50 km/h (L1-, L2-kategooria séidukite | Kiiruse halve suurem kui * 10 % nimikiirusest. Auto-
puhul vastavalt 25 km/h) £ 20 % (s6iduk soidab rulli- | maatkdigukasti puhul: tilekandearvu muutus, mis toob
del). Kui sdiduk on varustatud kiirushoidikuga, peab | kaasa kiiruse hilbe, mis on suurem kui £ 10 % nimikii-

see toOtama. rusest.

Lihituled SISSE LULITATUD (késireZiim) Tuled VALJA LULITATUD

Esiklaasipuhasti SISSE LULITATUD (kisireziim) maksi- | Esiklaasipuhasti taielikult peatatud

mumkiirusele

Juhipoolne suunatuli SISSE LULITATUD Sageduse muutus (alla 0,75Hz voi ile 2,25 Hz).

Tootsiikli muutus (alla 25 % voi ile 75 %).

Reguleeritav vedrustus normaalasendis Ootamatu oluline hilve




L 254/46 Euroopa Liidu Teataja 20.9.2012

Soiduki katsetingimused ,50 km/h tsiikli” puhul Mitteldbimise kriteeriumid
Juhiiste ja rool keskmises asendis Ootamatu hilve iile 10 % koguulatusest
Signalisatsioon vilja lilitatud Signalisatsiooni ootamatu aktiveerumine
Autopasun VALJA LULITATUD Autopasuna ootamatu aktiveerumine

Turvapadi ja turvavoosiisteem tooseisundis ning kaas- | Ootamatu aktiveerumine
sditja turvapadi ooteseisundis (olemasolu korral)

Automaatuksed suletud Ootamatu avanemine
Reguleeritava kasipiduri kang normaalasendis Ootamatu aktiveerumine
Soiduki katsetingimused ,pidurdustsiikli” puhul Mitteldbimise kriteeriumid

Miiratakse kindlaks pidurdustsiikli katsekavas. See | Tsiikli véltel lilituvad stopptuled vilja.

peab hélmama ka piduripedaali t66d (v.a juhul, kui | Pidurite mérgutuli POLEB, aga funktsioon ei rakendu.
tehnilised pohjused seda ei voimalda), kuid ei pruugi | Ootamatu aktiveerumine

holmata mitteblokeeruva pidurisiisteemi t60d.

2.1.1.3. Koik seadmed, mida juht voi kaassoitja saab piisivalt sisse liilitada, peavad to6tama normaalselt.

2.1.1.4. Kodik muud juhi sdidukijuhtimist mojutavad siisteemid toimivad nagu sdiduki tavakasutuse korral.

2.1.2.  Kui sodidukis on elektrilised/elektroonilised siisteemid, mis on lahutamatult seotud séiduki otsese juhtimisega, kuid
mis ei toimi punktis 2.1 kirjeldatud tingimustel, on tootjal lubatud esitada tehnilisele teenistusele aruanne voi
lisatdendid selle kohta, et sdiduki elektriline/elektrooniline siisteem vastab kiesoleva eeskirja nouetele. Sellised
toendid siilitatakse koos tiitibikinnitusdokumentidega.

2.1.3.  Soiduki jalgimiseks kasutatakse iiksnes seadmeid, mis ei tekita hdireid. Sdiduki valispoolt ja soitjateruumi tuleb
jalgida selleks, et kindlaks teha, kas kdesoleva lisa nduded on tdidetud (nt kasutades videokaamerat/-kaameraid,
mikrofoni jms).

2.2. Soiduk koostus ,elektrivorguga tthendatud RESSi laadimisreziim”

2.2.1.  Soiduk on koormamata, vilja arvatud vajalikud katseseadmed.

2.2.1.1. Sdiduk on liikumatu, mootor VALJA LULITATUD ja laadimisreziimil.

2.2.1.2. Soiduki suhtes kehtestatud pohitingimused

Kéesolevas punktis maaratakse kindlaks sdiduki héirekindluskatse miinimumtingimused (niivord, kuivord need on
kohaldatavad) ning katse mittelabimise kriteeriumid. Muid sdidukisiisteeme, mis voivad mojutada hiirekindlusega
seotud funktsioone, tuleb katsetada tootja ja tehnilise teenistuse vahel kokku lepitud viisil.

Soiduki katsetingimused ,RESS laadimisreziimil” puhul Mitteldbimise kriteeriumid

RESS on laadimisreziimil RESSi laetuse astme lepivad | Soiduk hakkab lifkuma
kokku tootja ja tehniline teenistus.

2.2.1.3. Kdik muud seadmed, mida juht voi kaassoitja saab piisivalt sisse liilitada, peavad olema VALJA LULITATUD.

2.2.2.  Soiduki jalgimiseks kasutatakse iiksnes seadmeid, mis ei tekita hdireid. Sdiduki valispoolt ja sditjateruumi tuleb
jalgida selleks, et kindlaks teha, kas kiesoleva lisa nduded on tdidetud (nt kasutades videokaamerat/-kaameraid,
mikrofoni jms).
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3.1.

3.2

3.3.

5.1.2.

VORDLUSPUNKT

Kéesoleva lisa kohaldamisel tahendab vordluspunkt punkti, kus tehakse kindlaks véljatugevus, ja seda mairatle-
takse jargmiselt.

M-, N- ja O-kategooria sdidukite puhul vastavalt standardile ISO 11451-2, kolmas viljaanne, 2005.
L-kategooria sdidukite puhul:

horisontaalselt vihemalt 2 m antenni faasikeskmest voi vertikaalselt vahemalt 1 m iilekandesiisteemi kiirgus-
elementidest;

soiduki keskjoonel (keskpikitasapind);

1,0 £ 0,05 m korgusel sdiduki aluspinnast voi 2,0+ 0,05 m korgusel, kui mudeli teatava sdiduki katuse
miinimumkdrgus on ile 3,0 m;

kas, kolmerattaliste sdidukite puhul, 1,0 £ 0,2 m kaugusel soiduki esiratta vertikaalse keskjoone taga (kdesoleva
lisa liite joonis 1 punkt C);

voi, kaherattaliste sdidukite puhul, 0,2 + 0,2 m kaugusel sdiduki esiratta vertikaalse keskjoone taga (kdesoleva lisa
liite joonise 2 punkt D).

Kui sdiduki tagumist osa katsetatakse kiirgusega, mdairatakse vOrdluspunkt kindlaks vastavalt punktidele
3.3.1-3.3.4. Soiduk paigutatakse sel juhul tagumise osaga antenni poole, nagu seda oleks pooratud 180°
iimber tema keskpunkti, st et kaugus antenni ja sdidukikere ldhima osa vahel jidb samaks. Seda on kujutatud
kidesoleva lisa liite joonisel 3.

KATSENOUDED
Sagedusala, viivitusajad, polarisatsioon

Soiduki suhtes kasutatakse vertikaalpolariseeritud elektromagnetkiirgust sagedustel 20 — 2 000 MHz.
Katsesignaali modulatsioon peab olema:

a) amplituudmodulatsioon, modulatsioon 1 kHz ja 80 % modulatsioonisiigavus sagedusalas 20-800 MHz ja
b) impulssmodulatsioon, t vaartus 577 ps, periood 4 600 ps sagedusalas 800 — 2 000 MHz,

kui tehniline teenistus ja sdiduki tootja ei ole kokku leppinud teisiti.

Sageduse sammu suurus ja viivitusaeg valitakse vastavalt standardile ISO 11451-1, kolmas viljaanne 2005 ja
Amd1: 2008.

Tehniline teenistus teeb katse kogu sagedusalas 20 — 2 000 MHz standardiga ISO 11451-1 (kolmas viljaanne
2005 ja Amd1: 2008) kehtestatud intervallidega.

Selleks et kontrollida sdiduki vastavust kiesoleva lisa nduetele, voib tehniline teenistus teise vdimalusena valida
viiksema arvu tiksiksagedusi, niiteks 27, 45, 65, 90, 120, 150, 190, 230, 280, 380, 450, 600, 750, 900,
1300 ja 1 800 MHz, juhul kui tootja esitab kogu sagedusriba kohta modteandmed, mis on saadud ISO 17025
(teine viljaanne 2005 ja parandus: 2006) kohaldatavate osade kohaselt akrediteeritud ja tiiiibikinnitusasutuse
poolt tunnustatud katselaborilt.

Kui soiduk ei libi kdesolevas lisas mairatletud katset, tuleb kindlaks teha, et sdiduk ei ldbinud katset asjakohastes
katsetingimustes ja mitte kontrollimatute viljade tekkimise t3ttu.

VAJALIKU VAL]ATUGEVUSE TEKITAMINE
Katsemeetodid

Katsevilja tingimuste kindlakstegemiseks kasutatakse asendusmeetodit vastavalt standardile ISO 11451-1, kolmas
véljaanne 2005 ja Amd1: 2008.

Kalibreerimine

Ulekandesiisteemide jaoks kasutatakse seadme vordluspunktis iihte viljamodturit.
Antennide jaoks kasutatakse vordlusjoonel nelja viljamddturit.

Katse kaik

Soiduk paigutatakse nii, et selle keskjoon jiab seadme vdrdluspunkti voi -joone kohale. Soiduk seisab tavaliselt
esiosaga lilkumatu antenni suunas. Kui aga elektrooniline juhtplokk koos juhtmestikuga on peamiselt sdiduki
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tagaosas, peaks sdiduk olema katse tegemisel tavaliselt tagumise osaga antenni suunas. Pika sdiduki puhul (st
vilja arvatud L-, M;- ja Nj-kategooria sdidukid), mille elektroonilised juhtplokid koos juhtmestikuga asuvad
peamiselt sdiduki keskel, vdib vordluspunkti méidrata kas sdiduki parema vodi vasaku kiilje suhtes. See vordlus-
punkt peab olema sdiduki pikkuse keskpunktis voi sdiduki kiiljel punktis, mille tootja on valinud koos paddeva
asutusega, vottes arvesse elektrooniliste siisteemide jaotumist ja juhtmestiku paigutust.

Sellise katse saab teha iiksnes juhul, kui ruumi fiisiline konstruktsioon seda vdimaldab. Antenni asukoht tuleb
katsearuandes dra mairkida.
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1,0£0,2m

Liide

Joonis 1

Vordluspunkt asub sellel tasandil

Esiratta vertikaaltelg (punkt C)
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Joonis 2

Vordluspunkt asub sellel tasandil

02+02m
L

}

Esiratfa vertikaaltelg (punkt D)
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Joonis 3
Esimene etapp: Teine etapp:
Vordluspunkti médramine Soiduki podramine
Tagakiilg Esikiilg

Soiduk Saiduk

V6rd1us;;unkt

S6iduki ja antenni vahel hoitav vahekaugus

Antenn
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Joonis 4

Séiduk koostus ,elektrivorguga ithendatud RESSi laadimisreZiim”

Vordluspunkt

Soiduk

Kaabel (lithendatakse sobiva 0,8 (+02/-0)m
pikkuseni), (100 * 25) mmM ——p
korgusel pinnast ja vihemalt

10 cm kaugusel autokerest

PM ¢——— Vooluvodrk
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1.2.

3.1.

3.2

3.3.

4.2.

4.3.

4.4.

LISA 7

Elektriliste/elektrooniliste alakoostude lairibalise elektromagnetkiirguse mddtmise meetod

ULDOSA

Kdesolevas lisas kirjeldatud katsemeetodit voib kohaldada elektriliste/elektrooniliste alakoostude suhtes, mis paigal-
datakse lisa 4 nduetele vastavatesse sdidukitesse.

Katsemeetod

Kiesoleva katsega mdddetakse elektriliste/elektrooniliste alakoostude (nt siiiitesiisteem, elektrimootor jne) tekitatud
lairibakiirgust.

Kui kéesolevas lisas ei ole sitestatud teisiti, tehakse katse vastavalt standardile CISPR 25 (teine viljaanne 2002 ja
parandus 2004).

ELEKTRILISE/ELEKTROONILISE ALAKOOSTU SEISUND KATSETE AJAL

. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost peab to6tama tavalisel tooreziimil, eelistatult maksimumkoormusel.

KATSEKORRALDUS
Katse tchakse vastavalt standardi CISPR 25 (teine viljaanne 2002 ja parandus 2004) klauslile 6.4 — ALSE meetod.

Alternatiivne mddtmiskoht

Alternatiivina neeldevooderdusega varjestatud ruumile (ALSE) voib kasutada viliskatsekohta (OATS), mis vastab
standardi CISPR 16-1-4 (kolmas viljaanne 2010) nduetele (vt kdesoleva lisa liide).

Umbrus

Enne ja pdrast pohikatset tuleb mddtmistega tagada, et keskkonnas ei esineks korvalisi helisid ja signaale, mis voivad
mddtmist margatavalt mojutada. Sellise mddtmise korral peavad korvalised helid voi signaalid, vilja arvatud tahtlik
kitsasribakiirgus, olema vihemalt 6 dB madalamad kui kdesoleva eeskirja punktis 6.5.2.1 esitatud hdirepiirnormid.

KATSENOUDED

. Poolkdlavabas ruumis voi viliskatsekohas tehtavate modtmiste puhul kehtivad piirnormid kogu sagedusalas

30 — 1000 MHz.

Modtmisi voib teha kvaasitipu- voi tipudetektoritega. Kiesoleva eeskirja punktides 6.2 ja 6.5 esitatud piirnormid
kehtivad kvaasitipudetektorite puhul. Tipudetektorite kasutamise korral kohaldatakse parandustegurit 20 dB, nagu on
ette nahtud standardis CISPR 12 (viies viljaanne 2001 ja Amd1: 2005).

Modtmised

Tehniline teenistus teeb katse kogu sagedusalas 30 — 1 000 MHz standardiga CISPR 12 (viies viljaanne 2001 ja
Amd1: 2005) kehtestatud intervallidega.

Et kontrollida elektrilise/elektroonilise alakoostu vastavust kdesoleva lisa nduetele, voib tehniline teenistus teise
voimalusena jagada sagedusala 14 sagedusribaks 30-34, 34-45, 45-60, 60-80, 80-100, 100-130, 130-170,
170-225, 225-300, 300-400, 400-525, 525-700, 700-850, 850 — 1000 MHz ja techa katsed 14 sagedusel,
mis annavad iga riba puhul kdrgeima kiirgustaseme, juhul kui tootja esitab kogu sagedusriba kohta mddteandmed,
mis on saadud ISO 17025 (teine viljaanne 2005 ja parandus 2006) kohaldatavate osade alusel akrediteeritud ja
tiiibikinnitusasutuse poolt tunnustatud katselaborilt.

Kui katse ajal iiletatakse piirnormi, tuleb kindlaks teha, et seda pohjustab elektriline/elektrooniline alakoost, mitte
tmbruskiirgus.

Niidud

Igal 14 sagedusel voetakse mdddetava sageduse tunnusndiduna niit, mis on kdige rohkem piirmairaga seotud
(horisontaal- ja vertikaalpolarisatsioon).
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Liide

Viliskatseala: elektrilise/elektroonilise alakoostu katsepinna piir

Tasane tithi pind, kus puuduvad elektromagnetilist kiirgust peegeldavad pinnad

/‘— ‘.\

/ Minimaalne raadius 15 m

alusplaadil

l Katsetatav seade
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1.2.

3.1

3.2

3.3.

4.2.

4.3.

4.4.

LISA 8

Elektriliste/elektrooniliste alakoostude kitsasriba elektromagnetkiirguse mddtmise meetod

ULDOSA

Kdesolevas lisas kirjeldatud katsemeetodit voib kohaldada elektriliste/elektrooniliste alakoostude suhtes, mis paigal-
datakse lisa 4 nduetele vastavatesse sdidukitesse.

Katsemeetod

Kiesoleva katsega moddetakse kitsasriba elektromagnetkiirgust, mida voib tekitada nt mikroprotsessorsiisteem.

Kui kdesolevas lisas ei ole sitestatud teisiti, tehakse katse vastavalt standardile CISPR 25 (teine viljaanne 2002 ja
parandus: 2004).

ELEKTRILISE/ELEKTROONILISE ALAKOOSTU SEISUND KATSETE AJAL

Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost peab to6tama tavalisel tooreziimil.

KATSEKORRALDUS
Katse tehakse vastavalt standardi CISPR 25 (teine viljaanne 2002 ja parandus: 2004) klauslile 6.4 — ALSE meetod.

Alternatiivne mddtmiskoht

Alternatiivina neeldevooderdusega varjestatud ruumile (ALSE) voib kasutada viliskatsekohta (OATS), mis vastab
standardi CISPR 16-1-4 (kolmas viljaanne 2010) nduetele (vt lisa 7 liide).

Umbrus

Enne ja pdrast pohikatset tuleb mootmistega tagada, et keskkonnas ei esineks korvalisi helisid ja signaale, mis voivad
mddtmist margatavalt mojutada. Sellise mddtmise korral peavad korvalised helid voi signaalid, vdlja arvatud tahtlik
kitsasribakiirgus, olema vihemalt 6 dB madalamad kui kdesoleva eeskirja punktis 6.6.2.1 esitatud hdirepiirnormid.

KATSENOUDED

. Poolkdlavabas ruumis voi viliskatsekohas tehtavate modtmiste puhul kehtivad piirnormid kogu sagedusalas

30 — 1000 MHz.
Modtmised tehakse keskviddrtuse detektoriga.
Modtmised

Tehniline teenistus teeb katse kogu sagedusalas 30 — 1 000 MHz standardiga CISPR 12 (viies viljaanne 2001 ja
Amd1: 2005) kehtestatud intervallidega.

Et kontrollida elektrilise/elektroonilise alakoostu vastavust kaesoleva lisa nduetele, voib tehniline teenistus teise
voimalusena jagada sagedusala 14 sagedusribaks 30-34, 34-45, 45-60, 60-80, 80-100, 100-130, 130-170,
170-225, 225-300, 300-400, 400-525, 525-700, 700-850, 850 — 1000 MHz ja techa katsed 14 sagedusel,
mis annavad iga riba puhul kdrgeima kiirgustaseme, juhul kui tootja esitab kogu sagedusriba kohta mddteandmed,
mis on saadud ISO 17025 (teine viljaanne 2005 ja parandus: 2006) kohaldatavate osade alusel akrediteeritud ja
titibikinnitusasutuse poolt tunnustatud katselaborilt. Kui katse ajal iiletatakse piirnormi, tuleb kindlaks teha, et seda
pohjustab elektriline/elektrooniline alakoost, mitte @imbruskiirgus, sealhulgas elektrilise/elektroonilise alakoostu teki-
tatud lairibakiirgus.

Niidud

Igal 14 sagedusel voetakse moddetava sageduse tunnusniiduna niit, mis on koige rohkem piirmaaraga seotud
(horisontaal- ja vertikaalpolarisatsioon).
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LISA 9

Elektriliste/elektrooniliste alakoostude elektromagnetkiirguse hiirekindluse katsetamise meetod(id)

ULDOSA

Kdesolevas lisas kirjeldatud katsemeetodit (katsemeetodeid) kohaldatakse elektriliste/elektrooniliste alakoostude
suhtes.

Katsemeetodid

Elektrilised/elektroonilised alakoostud vdivad vastata tootja valitud mis tahes jargmiste katsemeetodite kombinat-
siooni nduetele, kui katse tehakse kogu kdesoleva lisa punktis 3.1 mairatletud sagedusala ulatuses:

o
=

neeldumiskambri katse: vastavalt standardile ISO 11452-2, teine viljaanne, 2004;

Ao

TEM-kambri katsetamine: vastavalt standardile ISO 11452-3, kolmas viljaanne, 2001;

¢) voolusisestuse (BCI) katsetamine vastavalt standardile ISO 11452-4, kolmas viljaanne 2005 ja parandus 1:
2009;

&

ribaliini katsetamine: vastavalt standardile ISO 11452-5, teine viljaanne, 2002;
e) 800 mm ribaliin: vastavalt kdesoleva lisa punktile 5.

(Sagedusala ja ildised katsetingimused pohinevad standardil ISO 11452-1, kolmas viljaanne 2005 ja Amd1:
2008).

ELEKTRILISE/ELEKTROONILISE ALAKOOSTU SEISUND KATSETE AJAL
Katsetingimused peavad vastama standardile ISO 11452-1, kolmas viljaanne 2005 ja Amd1: 2008.

Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost peab olema sisse lillitatud ja reguleeritud tooks tavatingimustes. See
paigaldatakse kiesoleva lisa kohaselt, kui katsemeetoditega ei ole ette ndhtud teisiti.

Ukski elektrilise/elektroonilise alakoostu kditamiseks vajalik lisaseade ei tohi olla paigaldatud kalibreerimise ajaks.
Kalibreerimise ajal ei tohi iikski lisaseade olla vordluspunktile ldhemal kui 1 m.

Et tagada modtmistulemuste korduvus, kui katseid ja mootmisi korratakse, peavad katsesignaale tekitavad
seadmed ja nende paigutus olema samad mis igal kalibreerimisetapil.

Kui katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost koosneb rohkem kui iihest iiksusest, peaksid ithenduskaabliteks
olema parimal juhul sdidukis kasutatavad juhtmestikud. Kui neid ei ole voimalik kasutada, peab elektroonilise
juhtploki ja tehisvorgu vaheline kaugus vastama kindlaksmaaratud standardile. Kdik juhtmestiku kaablid tuleb
ithendada voimalikult reaalsena ning kasutada eelistatavalt tegelikke koormusi ja lillitusseadiseid.

ULDISED KATSENOUDED

Sagedusala, viivitusajad

Modtmised tehakse sagedusalas 20 — 2 000 MHz standardile I1SO 11452-1 (kolmas viljaanne 2005 ja Amd1:
2008) vastavatel sagedusastmetel.

Katsesignaali modulatsioon peab olema:

a) AM (amplituudmodulatsioon), modulatsiooniga 1 kHz ja 80 % modulatsioonisiigavusega sagedusalas
20-800 MHz;

b) impulssmodulatsioon, t vddrtus 577 s, periood 4 600 ps sagedusalas 800 — 2 000 MHz;
kui tehniline teenistus ja elektrilise/elektroonilise alakoostu tootja ei ole kokku leppinud teisiti.

Sageduse sammu suurus ja viivitusaeg valitakse vastavalt standardile ISO 11452-1, kolmas viljaanne 2005 ja
Amd1: 2008.

Tehniline teenistus teeb katse kogu sagedusalas 20 — 2 000 MHz standardiga ISO 11452-1 (kolmas viljaanne
2005 ja Amd1: 2008) kehtestatud intervallidega.
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3.3.

4.1.

4.1.1.

4.2.

4.2.1.

4.3.

4.3.1.

4.4.

4.4.1.

4.4.2.

4.5.

4.5.1.

Selleks et kontrollida elektrilise/elektroonilise alakoostu vastavust kdesoleva lisa nduetele, voib tehniline teenistus
teise voimalusena valida vdiksema arvu iiksiksagedusi, niiteks 27, 45, 65, 90, 120, 150, 190, 230, 280, 380,
450, 600, 750, 900, 1 300 ja 1 800 MHz, juhul kui tootja esitab kogu sagedusriba kohta mddteandmed, mis on
saadud ISO 17025 (teine viljaanne 2005 ja parandus: 2006) kohaldatavate osade kohaselt akrediteeritud ja
tiiiibikinnitusasutuse poolt tunnustatud katselaborilt.

Kui elektriline/elektrooniline alakoost ei ldbi kdesolevas lisas kirjeldatud katseid, tuleb kindlaks teha, et see ei
labinud katseid nduetekohastes katsetingimustes ja mitte kontrollimatute véljade tekkimise tulemusel.

KATSETE TEGEMISE ERINOUDED

Neeldumiskambri katse

Katsemeetod

Kiesolev katsemeetod vdimaldab katsetada sdiduki elektrilisifelektroonilisi siisteeme, rakendades elektrilise/elekt-
roonilise alakoostu suhtes antenni tekitatud elektromagnetkiirgust.

Katsemeetodid

Katsevilja tingimuste kindlakstegemiseks kasutatakse ,asendusmeetodit” vastavalt standardile ISO 11452-2, teine
viljaanne, 2004.

Katse tehakse vertikaalpolarisatsiooniga.

TEM-kambri katsetamine (vt kidesoleva lisa 2. liide)

Katsemeetod

TEM-kamber (transversaalse elektromagnetilise reziimi kamber) tekitab sisejuhi (vahesein) ja kesta (alusplaat) vahel
iihtlased viljad.

Katsemeetodid

Katse tehakse vastavalt standardile ISO 11452-3, kolmas viljaanne, 2001.

Soltuvalt katsetatavast elektrilisest/elektroonilisest alakoostust rakendab tehniline teenistus maksimaalse valjasides-
tuse meetodit elektrilise/elektroonilise alakoostu vdi TEM-kambrisisese juhtmestiku suhtes.

Voolusisestuse (BCI) katsetamine

Katsemeetod

Kiesoleva meetodiga tehakse hiirekindluskatsed, indutseerides sisestussondi abil elektrivoolu otse juhtmestikku.

Katsemeetodid

Katse tehakse vastavalt standardile ISO 11452-4 (kolmas viljaanne 2005 ja parandus 1:2009) katsestendil. Teise
voimalusena voib elektrilist/elektroonilist alakoostu katsetada sdidukile paigaldatuna vastavalt standardile 1SO
11451-4 (esimene viljaanne, 1995) ning kui:

a) sisestussond asetatakse katsetatavast elektrilisest/elektroonilisest alakoostust 150 mm kaugusele,
b) sisestatud voolu arvutamiseks langevalt voimsuselt kasutatakse vordlusmeetodit,
¢) meetodi sagedusala on kindlaks médratud sisestussondi spetsifikatsiooniga.

Ribaliini katsetamine

Katsemeetod

Kiesoleva katsemeetodi puhul allutatakse elektrilise/elektroonilise alakoostu komponente iihendav juhtmestik
kindlaksmédratud véljatugevustele.

Katsemeetodid

Katse tehakse vastavalt standardile ISO 11452-5, teine viljaanne, 2002.

800 mm ribaliini katsetamine
Katsemeetod

Ribaliin koosneb kahest paralleelsest metallplaadist, mis asuvad teineteisest 800 mm kaugusel. Katsetatav seade
asetatakse plaatide vahele ja allutatakse elektromagnetviljale (vt kdesoleva lisa 1. liide).
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Kiesoleva meetodiga saab katsetada tdielikke elektroonilisi siisteeme, sealhulgas sensoreid ja liilitusseadiseid ning
juhtpulte ja juhtmestikku. See sobib seadmetele, mille suurim labimodt on viiksem kui iiks kolmandik plaa-
tidevahelisest kaugusest.

4.5.2.  Katsemeetodid
4.5.2.1. Ribaliini paigutus

Ribaliin paigutatakse varjestatud ruumi (et véltida valiskiirgust) ning elektromagnetilise peegelduse véltimiseks
2 m kaugusele seintest ja koikidest metallkestadest. Nende peegelduste summutamiseks voib kasutada raadiosa-
geduslikku kiirgust neelavat materjali. Ribaliin asetatakse elektrit mittejuhtivatele tugedele vihemalt 0,4 m korgu-
sele porandast.

4.5.2.2. Ribaliini kalibreerimine

Viljamooturi pea asetatakse kahe paralleelse plaadi vahelise ruumi piki-, vertikaal- ja pdikimddte keskmisesse
kolmandikku, kui katsetatav siisteem puudub.

Seonduvad mddteseadmed paigutatakse varjestatud ruumist viljapoole. Igal soovitud katsesagedusel antakse
ribaliinile vdimsus, mis tekitaks antennis vajaliku viljatugevuse. Tiiibikinnituskatsete puhul kasutatakse seda
langeva vdimsuse taset voi muud sellega otseselt seotud ja vilja mddratlemiseks vajalikku parameetrit, kui
katsekohad ja seadmed ei muutu sel méiral, et kalibreerimist oleks vaja korrata.

4.5.2.3. Katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu paigaldamine

Pohijuhtplokk asetatakse paralleelsete plaatide vahelise ruumi piki-, vertikaal- ja pdikmddte keskmisesse kolman-
dikku. See kinnitatakse elektrit mittejuhtivast materjalist toele.

4.5.2.4. Pohijuhtmestiku ja sensoriliilitusseadise kaablid

Pohijuhtmestiku ja mis tahes sensoriliilitusseadise kaablid tdusevad vertikaalselt kontrollplokist iilemise alusplaa-
dini (nii tekib maksimaalne sidestus elektromagnetviljaga). Seejirel veetakse need piki plaadi allosa selle vaba
servani, imber selle ja piki alusplaadi iilaosa ribaliini sisendi liilitusteni. Kaablid veetakse seonduvate seadmeteni,
mis paigutatakse elektromagnetvilja mdjualast viljapoole, nt varjestatud ruumi pdrandale pikisuunas 1 m kaugu-
sele ribaliinist.
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800 mm ribaliini katsetamine
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6 = katseobjekt
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Jargmises tabelis on esitatud kambri modtmed mairatletud sagedusiilempiiride korral:

Ulemine sagedus Kambri kujutegur Kambri kujutegur Plaatide vahe b Vahesein S
(MHz) W: b LW (cm) (cm)
200 1,69 0,66 56 70
200 1,00 1 60 50
LISA 10

Elektriliste/elektrooniliste alakoostude siirdeprotsessidest lihtuvate hiirete kindluse ja kiirguse katsetamise

1. Uldosa

meetod(id)

Kiesolev katsemeetod tdendab elektrilise/elektroonilise alakoostu hiirekindlust sdiduki toiteallika juhtivuslike siirete
suhtes ja madrab kindlaks elektrilise/elektroonilise alakoostu juhtivuslike siirete piirnormid sdiduki toiteallikale.

2. Kaitse mittestatsionaarsete hdirete eest toiteliinides

Toiteliinidesse ja teistesse elektriliste/elektrooniliste alakoostude ithendustesse, mis voivad olla toiteliinidega ithendatud,
lastakse katseimpulsid 1, 2a, 2b, 3a, 3b ja 4 vastavalt rahvusvahelisele standardile ISO 7637-2 (teine viljaanne 2004 ja

Amd1: 2008).

3. Elektriliste/elektrooniliste alakoostude tekitatud mittestatsionaarsed haired toiteliinides

Mootmised tehakse vastavalt rahvusvahelisele standardile ISO 7637-2 (teine valjaanne 2004 ja Amd1: 2008) toitelii-
nidega ja teiste elektriliste/elektrooniliste alakoostude tthendustega, mis voivad olla toiteliinidega tithendatud.
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LISA 11

Sodiduki vahelduvvoolujuhtmetes tekkivate vooluharmoonikutest pohjustatud hiiringute katsetamise meetod(id)

1.1.

1.2

3.2

3.3.

4.2.

4.3.

4.4.

4.5.

ULDOSA

Kiesolevas lisas kirjeldatud katsemeetodit kohaldatakse ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis” koostu kuuluvate
soidukite suhtes.

Katsemeetod

Konesolev katse on mdeldud selleks, et mddta ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis” koostu kuuluvate soidukite
tekitatud vooluharmoonikute taset selle vahelduvvoolujuhtmetes, et tagada selle vastavus elu-, éri- ja kergetoostuse
keskkonna nouetele.

Kui kidesolevas lisas ei ole sitestatud teisiti, tehakse katse vastavalt standardile:

a) IEC 61000-3-2 (vdljaanne 3.2 — 2005 + Amd1: 2008 + Amd2: 2009) A klassi seadmestik, mille nimivool on
laadimisreziimil < 16 A faasi kohta;

b) IEC 61000-3-12 (viljaanne 1.0 — 2004) nimivool laadimisreziimil > 16 A ja < 75 A faasi kohta.

SOIDUKI SEISUND KATSE AJAL

. Sdiduk kuulub ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis” koostu nimivéimsusel, kuni vahelduvvool on saavutanud 80

protsenti oma algvaartusest.

KATSEKORRALDUS

. Modtmisteks kasutatav katseaeg on sama mis kvaasi-statsionaarsete seadmete puhul, nagu méadratletud standardi [EC

61000-3-2 (viljaanne 3.2 — 2005 + Amd1: 2008 + Amd2: 2009) tabelis 4.

Katse ettevalmistamine koostu ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis” kuuluva iihefaasilise séiduki tthendamiseks
on ndidatud kdesoleva lisa liite joonisel 1.

Katse ettevalmistamine koostu ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis” kuuluva kolmefaasilise sdiduki ithendamiseks
on ndidatud kdesoleva lisa liite joonisel 2.

KATSENOUDED

. Paaris ja paaritute vooluharmoonikute mootmised tehakse kuni neljakiimnenda vooluharmoonikuni.

Piirnormid ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis” kasutatava iihefaasilise voi kolmefaasilise koostu jaoks, mille
nimivool on < 16 A faasi kohta, on esitatud punktis 7.3.2.1 tabelis 3.

Piirnormid ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis” kasutatava iihefaasilise voi kolmefaasilise koostu jaoks, mille
nimivool on < 16 A < 75 A faasi kohta, on esitatud tabeli 4 punktis 7.3.2.2.

Piirnormid ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis” kasutatava kolmefaasilise koostu jaoks, mille nimivool on
< 16 A ja < 75 A faasi kohta, on esitatud tabeli 5 punktis 7.3.2.2.

Kui standardi IEC 61000-3-12 (viljaanne 1.0 — 2004) punkti 5.2 vdhemalt iiks tingimustest a, b, ¢ on tiidetud
seoses kolmefaasilise koostuga, mida kasutatakse ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis”, mille nimivool on > 16 A
ja < 75 A faasi kohta, voib kohaldada punkti 7.3.2.2 tabelis 6 esitatud piirnorme.
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LISA 12

Soiduki vahelduvvoolujuhtmetes pinge muutustest, pinge koikumistest ja virelusest tekkivate hiiringute

1.1.

1.2.

3.1.

3.2.

3.3.

4.2.

4.3.

katsetamise meetod (id)

Uldine teave

Kiesolevas lisas kirjeldatud katsemeetodit kohaldatakse koostu ,elektrivorguga iihendatud RESSi laadimisreziim”
kuuluvate sdidukite suhtes.

Katsemeetod

Konesolev katse on mdeldud pinge muutuste, pinge kdikumiste ja vireluse modtmiseks koostuga ,elektrivorguga
ithendatud energiasalvestussiisteemi laadimisreziim” tthendatud séiduki sellega thendatud vahelduvvoolujuhtmetes, et
tagada selle vastavus elu-, dri- ja kergetdostuse keskkonna nduetele.

Kui kiesolevas lisas ei ole sitestatud teisiti, tehakse katse vastavalt standardile:

a) IEC 61000-3-3 (viljaanne 2.0 — 2008) nimivool ,laadimisreziimil RESSis” < 16 A faasi kohta ning seade ithen-
datakse ilma tthendustingimusteta,

b) IEC 61000-3-11 (viljaanne 1.0 — 2000) nimivool ,laadimisreziimil RESSis” > 16 A ja < 75 A faasi kohta ning
seade ithendatakse vastavalt ithendustingimustele.

Soiduki seisund katse ajal

. Soiduk on koostus ,elektrivorguga ithendatud RESSi laadimisreziim” nimivdimsusel, kuni vahelduvvool on

saavutanud 80 protsenti oma algvaartusest.

Katsekorraldus

Katsed koostu ,elektrivorguga tthendatud RESSi laadimisreziim” kuuluva sdidukiga (nimivool < 16 A faasi kohta ning
ithendatud ithendustingimuste kohaselt) tehakse standardi IEC 61000-3-3 (viljaanne 2.0 — 2008) punkti 4 kohaselt.

Katsed koostu ,elektrivorguga tthendatud RESSi laadimisreziim” kuuluva sdidukiga (nimivool > 16 A ja < 75 A faasi
kohta ning ithendustingimuste kohaselt iihendatavad seadmed) tehakse standardi IEC 61000-3-11 (véljaanne 1.0 —
2000) punkti 6 kohaselt.

Katse ettevalmistamine koostu ,elektrivorguga tthendatud RESSi laadimisreziim” kuuluva sdiduki ithendamiseks on
ndidatud kdesoleva lisa liite joonisel.

Katsenduded

. Médrata tuleb jargmised ajaga seotud nditajad: ,lithiajaline virelus”, ,pikaajaline vérelus” ja ,pinge suhteline muutumi-

»

ne

Piirnormid koostu ,elektrivorguga tthendatud RESSi laadimisreziim” kuuluva soiduki jaoks, mille nimivool on < 16 A
faasi kohta ja mis on iihendatud ilma ithendustingimusteta, on esitatud tabeli 7 punktis 7.4.2.1.

Piirnormid koostu ,elektrivorguga tthendatud RESSi laadimisreziim” kuuluva sdiduki jaoks, mille nimivool on > 16 A
ja <75 A faasi kohta ja mis on iihendatud ithendustingimuste kohaselt, on esitatud tabeli 8 punktis 7.4.2.2.
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1.1.

3.1.

3.2

3.3.

3.4.

4.2.

LISA 13

Soiduki vahelduv- vdi alalisvoolutoitejuhtmetes tekkivate raadiosageduslike hiirete katsetamise meetod(id)

ULDINE TEAVE

ithendatud sdidukite suhtes.

1.2. Katsemeetod

Konesolev katse on moeldud ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis” koostu kuuluvate sdidukite tekitatud raadio-
sageduslike hiirete taset selle vahelduv- voi alalisvoolultoitejuhtmetes, et tagada selle vastavus elu-, dri- ja kergetoos-

tuse keskkonna nouetele.

Kui kdesolevas lisas ei ole sitestatud teisiti, tehakse katse vastavalt standardile CISPR 16-2-1 (viljaanne 2.0 — 2008).

SOIDUKI SEISUND KATSE AJAL

voi alalisvool on saavutanud 80 protsenti oma algvéidrtusest.

KATSEKORRALDUS

punkt 4.3.

ndidatud kdesoleva lisa liite joonisel.

CISPR 25 (teine viljaanne 2002 ja parandus 2004) punkt 4.5.1 (tabel 1) ja 4.5.2 (tabel 2).

KATSENOUDED

. Poolkajavabas ruumis voi viliskatsekohas tehtavate mootmiste puhul kehtivad piirméddrad kogu sagedusalas
0,15-30 MHz.
Moddetakse keskviirtust ja kas kvaasitipu- voi tipudetektoritega. Piirnormid on esitatud punktis 7.5. Tabel 9

vahelduvvooluliinide puhul ja tabel 10 alalisvooluliinide puhul. Tipudetektorite kasutamise korral kohaldatakse

parandustegurit 20 dB, nagu on ette nihtud standardis CISPR 12 (viies véljaanne, 2001 ja Amd1: 2005).

Kdesolevas lisas kirjeldatud katsemeetodit kohaldatakse ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis” kasutatava koostuga

. S6iduk kuulub koostu, mida kasutatakse ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis” nimivoimsusel seni, kuni vahelduv-

Katse tehakse vastavalt CISPR 16-2-1 (viljaanne 2.0 — 2008) punktile 7.4.1 nagu porandal seisvate seadmete puhul.

Soidukil modtmiseks kasutatav tehislik vooluvdrk on méiratletud standardis CISPR 16-1-2 (viljaanne 1.2: 2006),

Katse ettevalmistamine sdiduki ithendamiseks koostu, mida kasutatakse ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis”, on

Modtmised tehakse spektrianaliisaatori voi skaneeriva vastuvotjaga. Kasutatavad niitajad on mdiratletud standardis
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1.2.

3.1.

3.2.

3.3.

3.4.

4.2.

LISA 14

Soiduki vorgu- ja kaugsideithendustest tekkivate raadiosageduslike hiirete katsetamise meetod(id)

ULDINE TEAVE

Kdesolevas lisas kirjeldatud katsemeetodiga katsetatakse sdidukeid, mis kuuluvad koostu, mida kasutatakse ,RESSi
elektrivorgust laadimise reziimis”.

Katsemeetod

Kodnesolev katse on ette nahtud selleks, et mdota koostu ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis” kuuluva sdiduki
vorgu- ja kaugsideithendustest tekkivate raadiosageduslike héirete taset, et tagada selle vastavus elu-, dri- ja kergetoos-
tuse keskkonna nouetele.

Kui kdesolevas lisas ei ole sdtestatud teisiti, tehakse katse vastavalt standardile CISPR 22 (viljaanne 6.0 — 2008).

SOIDUKI | ELEKTRILISE/ELEKTROONILISE ALAKOOSTU SEISUND KATSE AJAL

. Soiduk kuulub koostu, mida kasutatakse ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis” nimivoimsusel, kuni vahelduv- voi

alalisvool on saavutanud 80 protsenti oma algvaartusest.

KATSEKORRALDUS

Katse ettevalmistamine toimub vastavalt standardi CISPR 22 (vdljaanne 6.0 — 2008) punktile 5 juhtivusliku kiirguse
kohta.

Soidukil modtmiseks kasutatav takistuse stabiliseerimine on mdiratletud standardi CISPR 22 (vdljaanne 6.0 — 2008)
punktis 9.6.2.

Katse ettevalmistamine koostu ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis” kuuluva sdiduki thendamiseks on néidatud
kiesoleva lisa liite joonisel.

Mootmised tehakse spektrianaliisaatori voi skaneeriva vastuvotjaga. Kasutatavad nditajad on méiratletud standardis
CISPR 25 (teine viljaanne 2002 ja parandus 2004) punkt 4.5.1 (tabel 1) ja 4.5.2 (tabel 2).

KATSENOUDED

. Poolkajavabas ruumis voi viliskatsekohas tehtavate mootmiste puhul kehtivad piirmairad kogu sagedusalas

0,15-30 MHz.

Moddetakse keskvadrtust ja kas kvaasitipu- voi tipudetektoritega. Piirnormid on esitatud punktis 7.6 tabelis 11.
Tipudetektorite korral vdetakse parandusteguriks 20 dB, nagu on ette nihtud standardis CISPR 12 (viies vdljaanne,
2001 ja Amd1: 2005).
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LISA 15

Meetod(id) sdiduki hiirekindluse katsetamiseks vahelduv- ja alalisvoolujuhtmetes tekkivate Kkiirete

1.1.

1.2.

3.1.

3.2

3.3.

4.2.

4.3.

mittestatsionaarsete impulsside v6i impulsipakettide suhtes

ULDINE TEAVE

Kiesolevas lisas kirjeldatud katsemeetodit kohaldatakse iiksnes sdidukite suhtes. Meetod kasitleb iiksnes sdidukit
koostus, mida kasutatakse ,RESSi elektrivorgust laadimise reziimis”.

Katsemeetod

Kiesoleva katse eesmirgiks on tdendada sdiduki elektrooniliste siisteemide hairekindlust. Soiduki vahelduv- voi
alalisvoolujuhtmesse lastakse kiired mittestatsionaarsed impulsid voi impulsipaketid kdesolevas lisas kirjeldatud
viisil. Soidukit jdlgitakse katse ajal.

Kui kdesolevas lisas ei ole sitestatud teisiti, tehakse katse vastavalt standardile IEC 61000-4-4: teine viljaanne
2004.

SOIDUKI SEISUND KATSETE AJAL KOOSTUS, MIDA KASUTATAKSE ,RESSi ELEKTRIVORGUST LAADIMISE
REZIIMIS”

Soiduk on koormamata, vilja arvatud vajalikud katseseadmed.

. Sdiduk on lifkumatu, mootor VALJA LULITATUD ja laadimisreZiimil.

. Soiduki suhtes kehtestatud pohitingimused

Mairatakse kindlaks sdiduki héirekindluskatse miinimumtingimused (niivord, kuivord need on kohaldatavad) ning
katse mittelabimise kriteeriumid. Muid sdidukististeeme, mis vdivad mdjutada hidirekindlusega seotud funktsioone,
tuleb katsetada tootja ja tehnilise teenistuse vahel kokkulepitud viisil.

Soiduki katsetingimused ,RESSi laadimisreziimi” puhul Mitteldbimise kriteeriumid

RESS on laadimisreziimis. RESSi laetuse astme lepivad kokku | Sdiduk hakkab liikuma
tootja ja tehniline teenistus.

. Koik muud seadmed, mida juht voi kaassditja saab piisivalt sisse lilitada, peavad olema VALJA LULITATUD.

Soiduki jdlgimiseks kasutatakse iiksnes seadmeid, mis ei tekita haireid. Soiduki vilispoolt ja sditjateruumi tuleb
jilgida selleks, et kindlaks teha, kas kdesoleva lisa nduded on tdidetud (nt kasutades videokaamerat/-kaameraid,
mikrofoni jms).

KATSESEADMED

Katseseadmed koosnevad vordlusalusplaadist (varjestatud ruum ei ole ndutav), mittestatsionaarsete impulsside ja

impulsipakettide generaatorist, sidestus-lahtisidestusahelast ja mahutuvusliku sidestusega sulgurist.

Mittestatsionaarsete impulsside ja impulsipakettide generaator vastab standardi IEC 61000-4-4: teine viljaanne,
2004, punktis 6.1 mairatletud tingimusele.

Sidestus-lahtisidestusahel vastab standardi IEC 61000-4-4: teine véljaanne, 2004, punktis 6.2 mdiratletud tingi-
musele. Kui vahelduv- voi alalisvoolujuhtmetega ei saa kasutada CDN-ahelat, voib kasutada standardi IEC 61000-4-
4: teine viljaanne 2004, punktis 6.3 maéiratletud mahutuvusliku sidestusega sulgurit.

KATSE ETTEVALMISTAMINE

Soiduki katse ettevalmistamine pohineb laboratooriumi tiiiibi ettevalmistamisel, nagu kirjeldatud standardi IEC
61000-4-4: teise viljaande, 2004, punktis 7.2.

Soiduk paigutatakse otse alusplaadile.

Tehniline teenistus teeb katse punkti 7.7.2.1 kohaselt.

Et kontrollida sdiduki vastavust kdesoleva lisa nduetele, vdib tehniline talitus teise voimalusena jitta katse tegemata,
juhul kui tootja esitab mddteandmed, mis on saadud ISO 17025 (teine viljaanne 2005 ja parandus: 2006) alusel
asjakohaste osade suhtes akrediteeritud ja tunnustusasutuse poolt tunnustatud katselaborilt.
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Elektrivorguga alalisvoolu- voi vahelduvvoolujuhtmetega ithendatud sdiduk koostus ,,RESSi laadimisreZiim”
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LISA 16

Meetod(id) sdiduki hiirekindluse katsetamiseks vahelduv- voi alalisvoolutoitejuhtmetes tekkivate pingemuhkude

1.1.

1.2

3.1.

3.2.

3.3.

4.2.

4.3.

suhtes

ULDINE TEAVE

Kdesolevas lisas kirjeldatud katsemeetodit kohaldatakse iiksnes soidukite suhtes. Meetod kasitleb iiksnes sdiduki
koostu, mida kasutatakse ,RESSi elektrivorgust laadimise reZiimis”.

Katsemeetod

Kiesoleva katse eesmirgiks on tdendada sdiduki elektrooniliste siisteemide hdirekindlust. Soiduki vahelduv- voi
alalisvoolujuhtmesse lastakse pingemuhud kiesolevas lisas kirjeldatu kohaselt. Soidukit jlgitakse katse ajal.

Kui kiesolevas lisas ei ole sitestatud teisiti, tehakse katse vastavalt standardile IEC 61000-4-5: teine viljaanne,
2005.

SOIDUKI SEISUND KATSETE AJAL KOOSTUS, MIDA KASUTATAKSE ,RESSi ELEKTRIVORGUST LAADIMISE
REZIIMIS”

Soiduk on koormamata, vilja arvatud vajalikud katseseadmed.

. Sdiduk on lifkumatu, mootor VALJA LULITATUD ja laadimisreZiimil.

. Soiduki suhtes kehtestatud pohitingimused

Mairatakse kindlaks sdiduki héirekindluskatse miinimumtingimused (niivord, kuivord need on kohaldatavad) ning
katse mittelabimise kriteeriumid. Muid soidukististeeme, mis vdivad mdjutada hidirekindlusega seotud funktsioone,
tuleb katsetada tootja ja tehnilise teenistuse vahel kokku lepitud viisil.

Soiduki katsetingimused ,RESSi laadimisreziimi” puhul Mitteldbimise kriteeriumid

RESS on laadimisreziimis. RESSi laetuse astme lepivad kokku | Séiduk hakkab lilkuma
tootja ja tehniline teenistus.

. Koik muud seadmed, mida juht voi kaassditja saab piisivalt sisse lilitada, peavad olema VALJA LULITATUD.

Soiduki jdlgimiseks kasutatakse iiksnes seadmeid, mis ei tekita hiireid. Soiduki vilispoolt ja sditjateruumi tuleb
jilgida selleks, et kindlaks teha, kas kdesoleva lisa nduded on tdidetud (nt kasutades videokaamerat/-kaameraid,
mikrofoni jms).

KATSESEADMED

Katseseadmed koosnevad vordlusalusplaadist (varjestatud ruum ei ole ndutav), impulsspingegeneraatorist ja sides-
tus-lahtisidestusahelast (CDN-ahelast).

Impulsspingegeneraator vastab standardi IEC 61000-4-5: teine viljaanne, 2005, punktis 6.1 mddratletud tingimu-
sele.

Sidestus-lahtisidestusahel vastab standardi IEC 61000-4-5: teine viljaanne, 2005, punktis 6.3 mdiratletud tingi-
musele.

KATSE ETTEVALMISTAMINE

Soiduki ettevalmistamine pohineb standardi IEC 61000-4-5: teise viljaande, 2005, punktis 7.2 kirjeldatud etteval-
mistamisel.

Soiduk asetatakse otse alusplaadile.

Tehniline teenistus teeb katse punkti 7.8.2.1 kohaselt.

Et kontrollida sdiduki vastavust kdesoleva lisa nduetele, vdib tehniline talitus teise voimalusena jitta katse tegemata,
juhul kui tootja esitab md6teandmed, mis on saadud ISO 17025 (teine viljaanne 2005 ja parandus: 2006) alusel
asjakohaste osade suhtes akrediteeritud ja tunnustusasutuse poolt tunnustatud katselaborilt.
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5. NOUTUD KATSETASEME TEKITAMINE

5.1.  Katsemeetodid

5.1.1. Katse taseme nouete kindlakstegemiseks kasutatakse meetodit vastavalt standardile IEC 61000-4-5: teine véljaanne,
2005.

5.1.2. Katse kaik

Soiduk paigutatakse alusplaadile. Soiduki vahelduv- voi alalisvoolujuhtmesse lastakse pingemuhk iga juhtme ja
maanduse vahele ning juhtmete vahele, kasutades selleks CDN-ahelat kdesoleva lisa liites kirjeldatud viisil.
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Liide
Joonis 1

S6iduk koostus ,RESS elektrivorgust laadimise reZiimis” — iihendus vorgujuhtme ja (iihefaasilise) alalis- ja
vahelduvvoolu juhtmete vahel
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Joonis 2

Soiduk koostus ,RESS elektrivorgust laadimise reZiimis” — iga vorgujuhtme iihendus maandusega (iihefaasilise
alalis- ja vahelduvvoolu juhtmed)

Impulsspingegeneraator

CDN o

Vahelduv- 5
[alalisvoolu- ¢ & .

vork =L
S R e |

Vordluspind



20.9.2012 Euroopa Liidu Teataja

L 25475

Joonis 3

Soiduk koostus ,RESS elektrivorgust laadimise reZiimis” — kolmefaasilise vahelduvvoolu juhtmete ithendamine

Impulsspingegeneraator
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Joonis 4

Soiduk koostus ,RESS elektrivorgust laadimise reZiimis” - iihendus iga vorgujuhtme ja maanduse vahel
(kolmefaasilise vahelduvvoolu juhtmed

Impulsspingegeneraator
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Rahvusvahelise avaliku diguse alusel on &iguslik toime ainult URO Euroopa Majanduskomisjoni originaaltekstidel. Kiesoleva eeskirja
staatust ja joustumiskuupdeva tuleb kontrollida URO Euroopa Majanduskomisjoni staatust kasitleva dokumendi TRANS/WP.29/343
uusimast versioonist, mis on kittesaadav Internetis aadressil
http:/[www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29fdocstts.html

Uhinenud Rahvaste Organisatsiooni Euroopa Majanduskomisjoni (UN/ECE) eeskiri nr 94 — Sidukite
tiiiibikinnituse iihtsed sitted seoses sdidukites viibijate kaitsmisega laupkokkupdrke korral

Sisaldab koiki kehtivaid tekste kuni jargmiste kuupdevadeni:

01-seeria muudatuste 4. tiiendus — jdustumise kuupdev: 26. juuli 2012

02-seeria muudatuste 2. tiiendus — justumise kuupdev: 26. juuli 2012

SISUKORD
EESKIRI

1. Reguleerimisala
2. Mdisted
3. Tuibikinnituse taotlemine
4. Tadbikinnitus
5. Spetsifikatsioonid
6. Juhised turvapatjadega varustatud sdidukite kasutajatele
7. Soiduki tatbikinnituse muutmine ja laiendamine
8. Toodangu vastavus
9. Karistused toodangu mittevastavuse eest
10. Tootmise 16plik 16petamine
11. Uleminekusitted

12. Katsete labiviimise eest vastutavate tehniliste teenistuste ning haldusosakondade nimed ja aadressid

LISAD

1. lisa. Teatis soidukitiiiibile kinnituse andmise, laiendamise, sellest keeldumise voi selle tithistamise voi
tootmise 16pliku 10petamise kohta seoses sdidukis viibijate kaitsmisega laupkokkupdrke korral
vastavalt eeskirjale nr 94

2. lisa. Tadbikinnitusmargi paigutus

3. lisa. Katsetusmetoodika

4. lisa. Joudluskriteeriumide méddramine

5. lisa. Mannekeenide asetus ja paigaldamine ning turvasiisteemide reguleerimine

6. lisa. Mootorsdiduki istekohtade H-punkti ja torso tegeliku kaldenurga kindlaksmédramise kord
1. liide. Kolmemddtmelise H-punkti seadme kirjeldus

2. liide. Kolmemodtmeline teljestik

3. liide. Istekohtade vordlusandmed


http://www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29fdocstts.html
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7. lisa.  Katsetusmetoodika katsesdidukiga
Liide.  Ekvivalentsuskdver — kdvera AV = f(t) tolerantsiriba
8. lisa. Modtmismeetodid mddtmiskatsetes: mddteriistad
9. lisa. Deformeeritava tdkke mdiste
10. lisa. Mannekeeni sadre ja labajala sertifitseerimise kord

11. lisa. Katsemenetlused, mis kasitlevad elektrisdidukites viibijate kaitset kdrgepinge ja elektroliiiitide vilja-
voolu eest

1. liide. Liigestega katsesdrm (IPXXB)

1. REGULEERIMISALA

1.1. Kiesolevat eeskirja kohaldatakse M1-kategooria (') sdidukite suhtes, mille lubatav iildmass on
kuni 2,5 tonni; muud sdidukid voib kinnitada tootja taotluse korral.

1.2. Kiesolevat eeskirja kohaldatakse tootja taotluse korral sdiduki tiiibikinnituse suhtes seoses
vilimistel esiistmetel viibivate soitjate kaitsega laupkokkupdrke korral.

2. MOISTED

Kéesolevas eeskirjas kasutatakse jargmisi mdisteid.

2.1. ,Kaitsesiisteem” — sisustus ja seadmed, mis peavad sdidukis viibijaid kohal hoidma ning aitavad
tagada vastavust punktis 5 ettendhtud nduetele.

2.2. ,Kaitsesiisteemi tiitip” — kaitseseadiste kategooria, mis ei erine selliste oluliste omaduste poolest
nagu:

tehnoloogia;
geomeetria;
valmistamise materjal.

2.3. ,Soiduki laius” — kaugus kahe tasapinna vahel, mis on paralleelsed (sdiduki) keskmise pikitasa-
pinnaga ning puutuvad sdidukiga kokku konealuse pikitasapinna molemal kiiljel, valja arvatud
tahavaatepeeglid, killjediretulelaternad, rehvirshumoddikud, suunatulelaternad, eesmised ja tagu-
mised alumised diretulelaternad, elastsed poritiivad ja rehvikiilgede deflekteerunud osa maapin-
naga kokkupuute punktist ilalpool.

2.4. ,Kattuvus” — protsentides viljendatav osa sdiduki laiusest, mis asub otse tdkke esikiilje ees.
2.5. ,Tokke deformeeritav esikiilg” — jdiga ploki esikiiljele monteeritud purunev osa.
2.6. ,Soidukitiiiip” — mootorsdidukid, mis ei erine sellistes olulistes aspektides nagu:
2.6.1. soiduki pikkus ja laius, niivord kui need méjutavad negatiivselt kdesolevas eeskirjas ettendhtud

lookkatse tulemusi;

2.6.2. juhiistme R-punkti ldbivast piisttasapinnast eespool asuva sdiduki osa ehitus, modtmed, kuju ja
materjal, niivord kui need mojutavad negatiivselt kiesolevas eeskirjas ettendhtud lookkatse
tulemusi;

(") Nagu on mddratletud sdidukite ehitust kisitleva konsolideeritud resolutsiooni 7. lisas (R.E.3) (TRANS/WP.29/78/Rev.1/
Amend.2, mida on viimati muudetud 4. muudatusega).
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2.6.3.

2.6.4.

2.6.5.

2.6.6.

2.6.7.

2.7.

2.7.1.

2.7.2.

2.8.

2.9.

2.10.

2.11.

2.12.

2.13.

2.14.

2.15.

2.16.

soitjateruumi kuju ja sisemddtmed ning kaitsesiisteemi tiiiip, niivord kui need mdjutavad nega-
tiivselt kdesolevas eeskirjas ettendhtud 166kkatse tulemusi;

mootori asukoht (ees, taga vdi keskel) ning paigutus (pdiki- vdi pikisuunaliselt), niivord kui see
mojutab negatiivselt kdesolevas eeskirjas ettendhtud 160kkatse tulemusi;

tithimass, niivord kui see mdjutab negatiivselt kdesolevas eeskirjas ettendhtud lookkatse tule-
must;

tootja poolt ettendhtud vabatahtlik lisavarustus ja -seadmed, niivord kui need mdjutavad nega-
titvselt kdesolevas eeskirjas ettendhtud lookkatse tulemust;

lactava energiasalvestussiisteemi (RESS) asukoht, niivord kui see mdjutab negatiivselt kdesolevas
eeskirjas ettenahtud lookkatse tulemusi.

Soitjateruum

,Soitjateruum sditja kaitse tdhenduses” — sditjale mdeldud ruum, mida piiravad katus, pdrand,
kiilgseinad, uksed, vilisseinte aknad ja esivahesein ning pagasiruumist eraldav tagumine vahe-
sein vOi tagaistme seljatugi.

,Soitjateruum  elektriohutuse hindamise tihenduses” — soitjale mdeldud ruum, mida piiravad
katus, porand, kiilgseinad, uksed, vilisseinte aknad, esivahesein ja tagavahesein voi tagaluuk
ning elektrilised kaitsetdkked ja -kestad, mis kaitsevad jouiilekandeseadmeid otsese kontakti eest
pingestatud osadega.

,R-punkt” — 6. lisas kirjeldatud vordluspunkt, mille tootja on sdiduki ehitusest olenevalt iga
istme jaoks kindlaks médranud.

,H-punkt” — vordluspunkt, mille kinnitamise eest vastutav katsetalitus on 6. lisas kirjeldatud
korra kohaselt iga istme jaoks kindlaks méaaranud.

,Tithimass” — to6korras sdiduki mass ilma juhi, sditjate ja koormata, kuid koos kiituse, jahutus-
vedeliku, maardedli, tooriistade ja varurattaga (kui need kuuluvad tootja poolt kaasa antava
standardvarustuse hulka).

,Turvapadi” — mootorsdidukite turvavoode ja turvasiisteemide tdiendamiseks paigaldatav seade,
see tdhendab siisteem, mis soiduki tugeva kokkupdrke korral vabastab automaatselt elastse
konstruktsiooni, milles sisalduva gaasi kokkusurumise teel vaheneb 166gi raskus sdidukis viibiva
soitja ithe voi mitme kehaosa kokkupuutel soitjateruumi sisemusega.

,Kaassoitja turvapadi” — turvapadi, mis on mdeldud muudel istmetel kui juhiistmel viibivate
soitjate kaitsmiseks laupkokkupdrke korral.

,Lapse turvasiisteem” — mootorsdidukisse kinnitatav osadest koosnev seadis, mis voib olla
rihmade voi elastsete osade kombinatsioon kinnitusluku, reguleerimisseadise, kinnitusdetailide
ning mdnel juhul lisatooli ja/vdi porkekilbiga. Seadis on mdeldud kasutaja liikumise piiramiseks
ning seega tema vigastamisohu vihendamiseks kokkuporke voi sdiduki jarsu aeglustuse korral.

,Seljaga sdidu suunas” — sdiduki liikumissuunale vastassuunaline asend.

,Korgepinge” — sellise elektrilise komponendi voi ahela klassifikaator, mille toopinge ruutkesk-
mine (rms) on alalisvoolu korral > 60V ja < 1500V ning vahelduvvoolu korral > 30V ja
< 1000V.

,Laetav energiasalvestussiisteem (edaspidi ka ,RESS”)” — elektrilise kditamise eesmirgil elektri-
energiat andev laetav energiasalvestussiisteem.
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2.17.

2.18.

2.19.

2.20.

2.21.

2.22.

2.23.

2.24.

2.25.

2.26.

2.27.

2.28.

2.29.

2.30.

2.31.

2.32.

2.33.

2.34.

3.2.

,Elektri kaitsetoke” — osa, mis kaitseb mis tahes otsese kontakti eest pingestatud osadega.

,Elektriline jouiilekanne” — vooluahel, mis hélmab veomootorit/-mootoreid ja voib lisaks
holmata laetavat energiasalvestussiisteemi, elektrienergia muundamise siisteemi, elektroonilisi
muundureid, nendega seotud elektrijuhtmestikku ja pistmikke ning thendussiisteemi laetava
energiasalvestussiisteemi laadimiseks.

,Pingestatud osad” — elektrit juhtiv(ad) osa(d), mis on ette ndhtud tavakasutuses elektriliselt
pingestatud.

,Elektrit juhtiv katmata osa” — elektrit juhtiv osa, mida vdib vastavalt kaitseastme IPXXB ndue-
tele puudutada ja mis voib isolatsiooni rikke korral elektriliselt pingestuda. See hélmab ka
kaetud osi, mille katet saab eemaldada t66riistu kasutamata.

,Otsene kontakt” — inimeste kontakt kdrgpingestatud osadega.
,Kaudne kontakt” — inimeste kontakt elektrit juhtivate katmata osadega.

,Kaitseaste IPXXB” — elektrilise kaitsetokke voi kaitsekesta pakutav kaitse kontakti eest kdrgpin-
gestatud osadega, kaitset on kontrollitud 11. lisa punktis 4 kirjeldatud liigestega katsesdrme
(IPXXB) abil.

,Toopinge” — vooluahela pinge ruutkeskmise (rms) suurim tootja ettendhtud vairtus, mis voib
esineda avatud vooluahela korral voi tavapdrastes tootingimustes mis tahes elektrit juhtivate
osade vahel. Kui vooluahel on galvaanilise isolatsiooni abil osadeks jagatud, méiratletakse
toopinge iga jagatud osa kohta.

,Uhendussiisteem laetava energiasalvestussiisteemi laadimiseks” — vooluahel, sh sdiduki sisen-
dkonnektor, mida kasutatakse lactava energiasalvestussiisteemi laadimiseks vilisest elektritoiteal-
likast.

,Elektriline Sassii” — elektrit juhtivatest osadest koosnev elektriliselt ithendatud kogum, mille
elektripotentsiaal voetakse vordlusaluseks.

,Vooluahel” — omavahel ithendatud korgpingestatud osade kogum, mida ldbib tavapirastes
to6tingimustes elektrivool.

,Elektrienergia muundamise siisteem” — elektrilise kditamise eesmargil elektrienergiat genereeriv
ja edastav stisteem (nt kiituseelement).

,Elektrooniline muundur” — elektrilise kaitamise eesmargil elektrienergia reguleerimist ja/voi
muundamist vdimaldav seade.

,Kaitsekest” — siseosi imbritsev ja neid mis tahes otsese kontakti eest kaitsev osa.

,Korgepingesiin” — korgepingel tootav vooluahel, sh ithendussiisteem lactava energiasalvestus-
siisteemi laadimiseks.

,Tahke isolaator” — elektrijuhtmestikku kattev isolatsioon, mis kaitseb korgpingestatud osasid
mis tahes otsese kontakti vastu. Siia kuulub ka pistmike pingestatud osasid isoleeriv kate ning
isoleerimise eesmirgil kasutatav lakk voi varv.

»2Automaatne lahtithendamine” — seade, mis kaivitamise korral eraldab elektrienergia allikad
galvaaniliselt elektrilise jouiilekande kdrgepingeahela muudest osadest.

L2Avatud tiiiipi veoaku” — vedelikupdhine aku, mis tekitab atmosfddri vabanevat gaasilist vesi-

nikku.

TUUBIKINNITUSE TAOTLEMINE

Taotluse sdidukitiiiibi kinnituse saamiseks seoses valimistel esiistmetel viibivate sditjate kaits-
misega laupkokkupdrke korral esitab sdiduki tootja vdi tema nduetekohaselt volitatud esindaja.

Koos taotlusega tuleb esitada jirgmised dokumendid kolmes eksemplaris ning jirgmised
andmed:
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3.2.1.

3.2.2.

3.2.3.

3.2.4.

3.2.5.

3.2.6.

3.3.

3.4.

3.4.1.

3.4.2.

4.1.1.

4.2

4.3.

4.4.

4.4.1.

4.4.2.

soidukitiitibi konstruktsiooni, mddtmete, kuju ja kasutatud materjalide tiksikasjalik kirjeldus;

fotod ja[vdi skeemid ja joonised, millel on kujutatud sdidukitiiiip eest-, kiilg- ja tagantvaates
ning konstruktsiooni esiosa kujunduslikud iiksikasjad;

soiduki tithimassi andmed;
sOitjateruumi kuju ja sisemdotmed;
soiduki sisustuse ja paigaldatud kaitsesiisteemide kirjeldus;

elektrienergia allika tiiiibi, asukoha ja elektrilise jouiilekandestisteemi (nt hiibriid, elektriline)
tildine kirjeldus.

Kinnituse taotlejal on digus esitada kdik andmed ja katsetulemused, mis vdimaldavad piisava
usaldusvairsusega tdendada, et nduded on tiidetavad.

Kinnitatava sdidukitiiiibi representatiivsdiduk esitatakse kinnituskatsete eest vastutavale tehnili-
sele teenistusele.

Koiki tiiiibi nduetele vastavaid osasid mittesisaldava sdiduki voib katsele lubada, kui on vdimalik
ndidata, et drajdetud osade puudumine ei kahjusta katse tulemusi, kuivord need puudutavad
kdesoleva eeskirja noudeid.

Kinnituse taotleja vastutab selle tdestamise eest, et punkti 3.4.1 kohaldamine on kooskélas
kdesoleva eeskirja nduete jirgimisega.

TUUBIKINNITUS

Kui kéesoleva eeskirja alusel kinnitamiseks esitatud sdidukitiitip vastab kdesoleva eeskirja ndue-
tele, antakse sellele soidukitiiiibile kinnitus.

Allpool esitatud punkti 10 kohaselt maaratud tehniline teenistus kontrollib, kas ndutud tingi-
mused on tdidetud.

Soiduki vastavuse kontrollimisel kiesolevas eeskirjas ettendhtud nouetele voetakse kahtluse
korral arvesse kdiki tootja esitatud andmeid voi katsetulemusi, mida tatbikinnitusasutus voib
arvesse votta tehnilise teenistuse 1abi viidud kinnituskatse tulemuste kehtivaks tunnistamisel.

Igale kinnitatud tiiibile antakse tutibikinnitusnumber. Selle kaks esimest kohta (praegusel hetkel
vastab 01 muudatuste seeriale 01) niitavad muudatuste seeriat, mis hdlmab kinnituse vilja-
andmise ajal kdige uuemaid eeskirjas tehtud tehnilisi muudatusi. Sama lepingupool ei vdi anda
sama kinnitusnumbrit teisele sdidukitiiiibile.

Kiesolevat eeskirja kohaldavad lepinguosalised edastavad teate sdidukitiiiibi kinnitamise voi
kinnitamisest keeldumise kohta kidesoleva eeskirja alusel kiesoleva eeskirja 1. lisas esitatud
ndidisele vastava vormina ning fotode ja/voi kinnituse taotleja esitatud skeemide ja joonistena
formaadis, mis ei ole suurem kui A4 (210 x 297 mm) voi mis on kokku voldituna selles
formaadis ja vastavas modtkavas.

Igale kdesoleva eeskirja kohaselt kinnitatud sdidukitiiiibile vastavale sdidukile tuleb kinnitada
tiiibikinnituse vormil kindlaksmadratud histi mérgatavas ja kergesti juurdepddsetavas kohas
rahvusvaheline taibikinnitusmark, mis koosneb:

ringiga imbritsetud E-tdhest, millele jargneb tiiiibikinnituse andnud riigi eraldusnumber (1);

kdesoleva eeskirja number ja selle jarel R-tiht, kriips ja kinnituse number punktis 4.4.1 ette-
nihtud ringist paremal.

(') 1958. aasta kokkuleppe osalisriikide tunnusnumbrid on esitatud séidukite ehitust kisitleva konsolideeritud resolut-

siooni (R.E.3) 3. lisas (dokument ECE/TRANS/WP.29/78/Rev.2/Amend.1).
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4.5.

4.6.

4.7.

4.8.

5.1.
5.1.1.

5.1.2.

5.2.

5.2.1.

5.2.1.1.

5.2.1.2.

Kui s6iduk vastab ithe voi mitme lepingule lisatud muu eeskirja alusel kinnitatud sdidukitiiiibile
riigis, mis on sellele kdesoleva eeskirja alusel andnud tiiiibikinnituse, ei ole punktis 4.4.1
ettendhtud stimbolit tarvis korrata; sellisel juhul paigutatakse eeskirja ja tiiiibikinnituse number
ning tdiendavad siimbolid koigi eeskirjade kohta, mille alusel on antud titibikinnitus riigis, mis
on andnud tiitibikinnituse kidesoleva eeskirja alusel, vertikaalsete tulpadena punktis 4.4.1 ette-
nahtud simbolist paremale.

Tuubikinnitusmark peab olema selgesti loetav ja kustumiskindel.

Tuubikinnitusmark paigutatakse tootja poolt sdidukile kinnitatud andmesildile voi selle lihe-
dusse.

Kiesoleva eeskirja 2. lisa sisaldab tiiibikinnitusmérkide naidiseid.

SPETSIFIKATSIOONID
Koikide katsete suhtes rakendatav iildine spetsifikatsioon

Iga istme H-punkt médratakse 6. lisas kirjeldatud korras.

Kui esiistmete kaitsestisteemi kuuluvad turvavood, peavad turvavoode osad vastama eeskirja nr
16 nouetele.

Istekohad, kuhu paigaldatakse mannekeen ja mille kaitsesiisteemi juurde kuuluvad turvavood,
on varustatud kinnituspunktidega, mis vastavad eeskirjale nr 14.

Spetsifikatsioonid

3. lisas kirjeldatud katsetusmeetodi kohaselt libi viidud sdiduki katsetus loetakse rahuldavaks,
kui koik allpool punktides 5.2.1-5.2.6 sitestatud tingimused on samaaegselt tdidetud.

Lisaks sellele peavad elektrilise jouiilekandesiisteemiga varustatud autod vastama punkti 5.2.8
nduetele. Selleks voib tootja taotlusel teha eraldi kokkupdrkekatse parast seda, kui tehniline
teenistus on selle valideerinud, tingimusel et elektrilised komponendid ei mojuta sdidukitiiiibi
soitjate kaitset, mille kriteeriumid on kindlaks médratud kédesoleva eeskirja punktides
5.2.1-5.2.5. Sellisel juhul kontrollitakse punkti 5.2.8 nduete tditmist kooskdlas kiesoleva
mdiruse 3. lisas sitestatud metoodikaga (v.a 3. lisa punktid 2, 5ja 6). Hybrid II (vt 3. lisa
joonealust mirkust 1) spetsifikatsioonidele vastav mannekeen, mille kederluu moodustab 45°
nurga ning mis on spetsifikatsioonide kohaselt reguleeritud, paigaldatakse igale vilimisele esiist-
mele.

8. lisa kohaselt moodetud joudluskriteeriumid vilimistele esiistmetele asetatud mannekeenidel
vastavad jargmistele tingimustele.

Pea joudluskriteerium (HPC) ei iileta 1 000 ning sellest tulenev pea kiirendus vdib olla iile 80 g
koige rohkem 3 ms jooksul; viimati nimetatud vdartus arvutatakse kumulatiivselt, pea tagasi-
porkelist lilkumist arvesse votmata;

Kaelavigastuste kriteeriumid (NIC) ei tileta joonistel 1ja 2 esitatud vadrtusi.
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5.2.1.3.

5.2.1.4.

5.2.1.5.

5.2.1.6.

Joonis 1

Kaela venituskriteerium
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Kaela paindumismoment y-telje iimber ei tohi olla suurem kui 57 Nm (').
Rindkere survekriteerium (ThCC) ei iileta 50 mm.
Rindkere viskoossuskriteerium (V*C) ei iileta 1,0 m/s.

Reieluule suunatud jou kriteerium (FFC) ei iileta joonisel 3 esitatud jou-aja-jdudluskriteeriumi.

(") Kuni 1. oktoobrini 1998 ei ole kaela jaoks leitud vairtused tiiiibikinnituse andmisel libisaamise/libikukkumise kritee-
riumideks. Saadud tulemused registreeritakse katseprotokollides ning hoitakse alles tiiiibikinnitusasutuses. Parast kone-
alust kuupédeva rakendatakse nimetatud véirtusi positiivse/negatiivse kriteeriumina, kui voi kuni ei ole voetud kasu-
tusele alternatiivseid vadrtusi.
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5.2.1.7.

5.2.1.8.

5.2.1.9.

5.2.2.

5.2.3.

5.2.4.

5.2.5.

5.2.5.1.

5.2.5.2.

5.2.5.3.

5.2.6.

5.2.7.

Joonis 3

Reieluule suunatud jou kriteerium
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Sadreluule suunatud survejou kriteerium (TCFC) ei iileta 8 kN.

Saidreluuindeks (TI), moddetuna kummagi sddreluu tipust kuni otsani, ei ole kummaski punktis
suurem kui 1,3.

Polveliigesed ei liigu ile 15 mm.

Rooliratta nihkumine, mdddetuna rooliratta iilaosa keskmes, ei iileta 80 mm vertikaalsuunas
iiles ning 100 mm horisontaalsuunas taha.

Katse ajal ei avata uksi.
Esiuste lukustussiisteemid ei lukustu katse ajal.

Parast kokkupdrget on véimalik abivahenditeta (vilja arvatud mannekeeni toestamiseks vaja-

likud vahendid):

avada vihemalt iiks uks istmerea kohta (kui see on olemas) ning, kui selline uks puudub,
liigutada istmeid voi kallutada istmete seljatugesid vajalikul mdéiral, et oleks voimalik koik
sditjad autost vilja saada; seda saab rakendada siiski ainult jdiga katusega sdidukite puhul;

vabastada mannekeenid turvasiisteemidest, mis on lukustatud asendist lahtilukustatavad juhti-
misseadise keskmele mdjuva maksimaalse jouga 60 N;

eemaldada mannekeenid sdidukist istmete asendit muutmata.

Vedelkiitusega kiivitatavate sdidukite puhul on vedeliku leke kiituse etteandesiisteemist kokku-
porke korral viga viike.

Kui parast kokkupdrget lekib kiituse-etteandesiisteemist piisivalt vedelikku, siis lekkimisaste ei
tohi iiletada 30 g/min; kui kiituse-etteandesiisteemi vedelik seguneb teiste siisteemide vedelikega
ning neid ei ole voimalik kergesti eristada ega kindlaks teha, voetakse piisilekke hindamisel
arvesse koiki vedelikke.
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5.2.8.

5.2.8.1.

5.2.8.1.1.

5.2.8.1.2.

5.2.8.1.3.

5.2.8.1.4.

5.2.8.1.4.1.

Kéesoleva eeskirja 3. lisas kindlaksmairatud korra kohaselt tehtud katse tulemusena vastavad
korgepingel tootav elektriline jouiilekandesiisteem ja korgepingel tootavad osad ja siisteemid,
mis on elektrilise jouiilekande korgepingesiiniga galvaaniliselt thendatud jirgmistele nduetele.

Kaitse elektriloogi vastu

Parast kokkuporget on tdidetud vihemalt iiks punktides 5.2.8.1.1-5.2.8.1.4.2 esitatud neljast
kriteeriumist.

Kui sdidukil on automaatse lahtiithendamise funktsioon voi seade, mis eraldab elektrilise jouiile-
kandestisteemi sdidu ajal galvaaniliselt osadeks, kohaldatakse parast lahtitthendamise funktsiooni
aktiveerimist lahtiithendatud ahela voi iga eraldatud ahela suhtes eraldi vihemalt iihte jargmis-
test kriteeriumidest.

Punktis 5.2.8.1.4 mddratletud kriteeriumi ei kohaldata, kui rohkem kui ttks kdrgepingesiini osa
potentsiaal ei ole kaitseastme IPXXB nouete kohaselt kaitstud.

Kui katse tehakse nii, et kdrgepingesiisteemi osa(d) ei ole pingestatud, tdendatakse asjaomast)e
osa(de) kaitse elektriloogi vastu kas punkti 5.2.8.1.3 vdi punkti 5.2.8.1.4 kohaselt.

Korgepinge puudumine

Korgepingesiinide pinge Vy, V; ja V, on vordne voi vdiksem kui 30 VAC vdi 60 VDC, nagu on
tapsustatud 11. lisa punktis 2.

Viahene elektrienergia

Korgepingesiinide koguenergia (TE) on viiksem kui 2,0 dZauli mdddetuna 11. lisa punktis 3
médratletud katsemenetluse valemi a kohaselt. Koguenergia (TE) voib arvutada ka kdrgepinge-
siinis mdddetud pinge Vy ja X-kondensaatori tootja miiratud elektrimahtuvuse (C,) alusel,
kasutades 11. lisa punktis 3 esitatud valemit b.

Y-kondensaatorites salvestatud energia (TE,;, TE,,) peab samuti olema viiksem kui 2,0 dzauli.
Selle arvutamiseks moddetakse korgepingesiini ja elektrilise Sassii pinged V; and V, ja
Y-kondensaatori tootja mairatud elektrimahtuvus, kasutades 11. lisa punktis 3 esitatud valemit
c.

Fiiiisiline kaitse

Kaitseks otsese kontakti eest kdrgpingestatud osadega on ette nihtud kaitseaste [PXXB.

Kaitseks kaudse kontakti tagajirjel tekkida voiva elektriloogi vastu on kdikide elektrit juhtivate
katmata osade ja elektrilise Sassii vaheline takistus vdhemalt 0,2 ampri suuruse voolutugevuse
juures alla 0,1 oomi.

See ndue on tdidetud, kui galvaaniline ithendus luuakse keevisliite abil.

[solatsioonitakistus

Punktides 5.2.8.1.4.1 ja 5.2.8.1.4.2 esitatud kriteeriumid peavad olema tiidetud.
Mddtmine tuleb teha 11. lisa punkti 5 kohaselt.

Eraldatud alalisvoolu- ja vahelduvvoolusiinidest koosnev elektriline jduiilekanne

Kui vahelduvvoolul tootavad korgepingesiinid ja alalisvoolul tootavad kdorgepingesiinid on
iiksteisest galvaaniliselt isoleeritud, on korgepingesiini ja elektrilise Sassii vahelise isolatsioonita-
kistuse (R;, médratletud 11. lisa punktis 5) minimaalne vaartus alalisvoolul to6tavate kdrgepin-
gesiinide puhul 100 Q toopinge iga voldi kohta ja vahelduvvoolul to6tavate kdrgepingesiinide
puhul 500 Q t66pinge iga voldi kohta.
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5.2.8.1.4.2.

5.2.8.2.

5.2.8.3.

6.2.

6.2.1.

Kombineeritud alalisvoolu- ja vahelduvvoolusiinidest koosnev elektriline jouiilekanne

Kui vahelduvvoolul tootavad korgepingesiinid ja alalisvoolul tootavad korgepingesiinid on
omavahel galvaaniliselt thendatud, on korgepingesiini ja elektrilise Sassii vahelise isolatsioo-
nitakistuse (R;, mddratletud 11. lisa punktis 5) minimaalne véirtus 500 Q toopinge iga voldi
kohta.

Kui kdikide vahelduvvoolul tootavate kdrgepingesiinide puhul on tagatud kaitseaste IPXXB voi
kui vahelduvpinge on kokkupdrke jirgselt maksimaalselt 30 V, on korgepingesiini ja elektrilise
Sassii vahelise isolatsioonitakistuse (R;, médratletud 11. lisa punktis 5) minimaalne vairtus
100 Q toopinge iga voldi kohta.

Elektroliititide viljavool

30 minuti jooksul pdrast kokkupdrget ei voi laetavast energiasalvestussiisteemist (RESS) voolata
soitjateruumi elektroliiiite ning valjapoole sditjateruumi voib lactavast energiasalvestussiisteemist
voolata maksimaalselt 7 protsenti elektroliiiite, v.a avatud tiiiipi veoakude puhul. Avatud tiiiipi
veoakudest voib viljapoole sditjateruumi voolata maksimaalselt 7 protsenti elektroliiiite, s.0
kokku mitte rohkem kui 5,0 litrit.

Tootja tdendab nduetele vastavust 11. lisa punkti 6 kohaselt.

Laetava energiasalvestussiisteemi paigalpiisimine
Soitjateruumi sisemuses asuv lactav energiasalvestussiisteem peab jddma oma kohale ning

siisteemi komponendid peavad jaima siisteemi piiridesse.

Ukski mis tahes laetava energiasalvestussiisteemi osa, mis on elektriohutuse hindamiseks paigal-
datud viljapoole soitjateruumi, ei voi kokkupdrkekatse ajal voi pdrast seda tungida sditjate-
ruumi.

Tootja tdendab nduetele vastavust 11. lisa punkti 7 kohaselt.

JUHISED TURVAPATJADEGA VARUSTATUD SOIDUKITE KASUTAJATELE

Soidukil on kirjas teave selle kohta, et selle istmed on varustatud turvapatjadega.

Juhi kaitsmiseks mdeldud turvapadjasiisteemiga varustatud sdiduki puhul koosneb see teave
pealdisest ,AIRBAG” (turvapadi), mis paikneb rooliratta sisekiiljel; see kiri on piisivalt kinnitatud
ja selgesti nahtav.

Muude soidukis viibijate kui juhi kaitsmiseks mdeldud sditja turvapadjaga varustatud soiduki
puhul koosneb see teave punktis 6.2 kirjeldatud hoiatussildist.

Uhe vdi mitme sditja eestpoolt kaitsmiseks ettendhtud turvapadjaga varustatud sdidukis on
teave, millega hoiatatakse turvapadjasiisteemiga varustatud istmetel seljaga sdidu suunas oleva
laste turvasiisteemi kasutamisega seotud tdsise ohu eest.

See teave sisaldab vahemalt silti, millel on selgelt hoiatav piktogramm, nagu on esitatud jarg-
nevalt.
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6.2.2.

6.2.3.

Sildi kontuur, vertikaalne ja
horisontaalne must joon

Valge taust '—

4| Valge taust

Ulaservas must tekst ja siimbol kollasel
voi merevaigukollasel taustal —‘

A AIRBAG

= X Eg

Standardile ISO 2575: 2004 - Z.01 Piktogrammi  kujutised esitatakse
|| vastav  piktogramm esitatakse sama riihmadena, sama suurelt voi
suurelt vOi suuremana ning mdadratud suuremana ning mdaaratud varvi-
vérvitoonides: punase, musta ja valgega toonides: punase, musta ja valgega

Uldmodtmed peavad olema vihemalt 120 x 60 mm vdi katma samaviirse pinna.

Eespool esitatud silti voib kohandada, nii et paigutus erineb eespool esitatud nditest; sisu peab
aga vastama eespool esitatud ettekirjutustele.

Juhul kui kaassoitja esiistmel on eesmine turvapadi, kinnitatakse hoiatus piisivalt kaassoitja-
poolse pdikesesirmi kummalegi kiiljele sellisesse kohta, et vahemalt iiks piikesesirmil olev
hoiatus on hoolimata piikesesirmi asendist igal ajal ndhtav. Teise vdimalusena asub iiks hoiatus
kokkupandud piikesesirmi nihtaval kiiljel ja teine lael paikesesirmi taga, nii et iiks hoiatus on
alati ndhtaval. Hoiatussildi lihtne eemaldamine paikesesirmilt voi laest, ilma et see jataks ilmset
ja selgelt nahtavat kahjustust piikesesirmile voi sditjateruumi laele, peab olema vilistatud.

Kui sdiduki teistel istmetel on eesmine turvapadi, peab hoiatus asuma otse asjaomase istme ees
ning olema sellele istmele seljaga sdidu suunas paiknevat lapse turvasiisteemi paigutavale isikule
alati selgesti nahtav. Punktide 6.2.1 ja 6.2.2 nduded ei kehti istmete puhul, millel on seade, mis
lilitab seljaga sdidu suunas paikneva lapse turvasiisteemi paigaldamisel eesmise turvapadjasiis-
teemi automaatselt vilja.

Soiduki instruktsioonis on hoiatusele viitav iiksikasjalik teave; vihemalt jirgmine tekst nende
riikide koigis ametlikes keeltes, kus sdiduk eeldatavasti registreeritakse (nt Euroopa Liidu liik-
mesriigid, Jaapan, Vene Foderatsioon, Uus-Meremaa jne):

,Seljaga sdidu suunas paiknevat lapse turvasiisteemi EI TOHI MINGIL JUHUL paigaldada
istmele, mille ees on AKTIVEERITUD TURVAPADI — SURMASAAMISE vdi RASKE KEHAVI-
GASTUSE OHT”
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7.1.2.

7.1.2.1.

7.1.2.2.

7.1.2.2.1.

7.1.2.2.2.

7.2.

7.3.

8.1.

8.2.

8.3.

Teksti juures on sdidukis oleva hoiatussildi illustratsioon. Teave peab olema sdiduki instrukt-
sioonis kergesti leitav (nt teabele osutav mirge esilehel, vaheleht voi eraldi vihik jne).

Punkti 6.2.3 nduded ei kehti sdidukite puhul, mille kdikidel sditjate istekohtadel on seade, mis
lulitab seljaga sdidu suunas paikneva lapse turvasiisteemi paigaldamisel eesmise turvapadjasiis-
teemi automaatselt vilja.

SOIDUKI TUUBIKINNITUSTE MUUTMINE JA LAIENDAMINE

Tuubikinnitust andvale haldusosakonnale teatatakse igast muudatusest, mis puudutab sdiduki
konstruktsiooni, istmete arvu, salongi polsterdust voi sisseseadet, sdiduki juhtimisseadmete voi
mehaaniliste osade asukohta ning mis voib mojutada sdiduki esiosa energia neelamise voimet.
Sellisel juhul voib osakond:

leida, et tehtud muudatused ei avalda tdenioliselt margatavat korvalmoju ja et sdiduk vastab
igal juhul ikkagi nduetele, voi

noduda tiiibikinnituskatseid tegevalt tehniliselt teenistuselt jargnevalt kirjeldatud katsete hulgast
muudatuste laadi alusel valitud lisakatse tegemist.

Kaikide selliste muudatuste puhul, mis mdjutavad sdiduki iildist konstruktsiooni ja/vdi suuren-
davad massi ile 8 % ning mis asutuse arvamuse kohaselt avaldavad markimisvddrset moju
katsete tulemustele, tuleb katset korrata vastavalt 3. lisas esitatud kirjeldusele.

Juhul kui muudatused on seotud ainult sisustusega, kui massi erinevus ei ole iile 8 % ning kui
soidukisse algselt paigaldatud esiistmete arv jddb samaks, tehakse jargmised katsed:

lihtsustatud katse, nagu on ette ndhtud 7. lisas, ja/voi
osaline katse, nagu mdirab kindlaks tehniline teenistus tehtud muudatusi arvesse vottes.

Muudatusi loetlev titiibikinnituse andmise kinnitus voi teade selle andmisest keeldumise kohta
edastatakse kdesolevat eeskirja kohaldavatele lepinguosalistele eespool esitatud punktis 4.3
madratletud korras.

Tuibikinnituse laienduse andnud pddev asutus mairab asjaomasele laiendusele seerianumbri ja
teavitab sellest kdesolevat eeskirja kohaldavaid 1958. aasta kokkuleppe osalisi kdesoleva eeskirja
1. lisas esitatud naidisele vastava teatisevormiga.

TOODANGU VASTAVUS

Tootmismenetluste vastavus on kooskdlas kokkuleppe 2. liites sitestatud korraga (E/ECE[324-
E/ECE/TRANS/505/Rev.2), kusjuures arvestatakse jargmisi ndudeid.

Iga kdesoleva eeskirja kohaselt kinnitatud sdiduk peab vastama tiiiibikinnituse saanud sdiduki-
tiiibile nende omaduste osas, mis aitavad kaasa sdidukis viibivate sditjate kaitsmisele laupkok-
kuporke korral.

Tuibikinnituse omanik tagab, et iga sdidukitiiiibi puhul viiakse ldbi vihemalt mddtude votmi-
sega seotud katsed.

Tuubikinnituse andnud asutus voib igal ajal kontrollida tootmisrajatistes rakendatavaid nduetele
vastavuse kontrollimise meetodeid. Konealuste kontrollimiste tavaline sagedus on kord iga kahe
aasta jérel.

KARISTUSED TOODANGU MITTEVASTAVUSE EEST

Soidukitiitibile kdesoleva eeskirja kohaselt antud kinnituse voib tithistada, kui eespool esitatud
punktis 8.1 sitestatud ndue ei ole tdidetud voi kui valitud sdiduk voi soidukid ei ldbinud
punktis 8.2 ette nihtud kontrollimisi.
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9.2. Kui kdesolevat eeskirja kohaldav lepinguosaline tithistab tema poolt eelnevalt antud tiiiibikin-
nituse, teatab ta sellest kohe teistele kiesolevat eeskirja kohaldavatele lepinguosalistele, kasutades
selleks kiesoleva eeskirja 1. lisas esitatud néidise kohast teatisevormi.

10. TOOTMISE LOPLIK LOPETAMINE

Kui tutibikinnituse omanik 1dpetab 18plikult kdesoleva eeskirja alusel kinnitatud séidukitiiiibi
tootmise, teatab ta sellest tiiiibikinnituse andnud asutusele. Asjakohase teatise saamisel teatab
konealune asutus sellest teistele kiesolevat eeskirja kohaldavatele 1958. aasta kokkuleppe osalis-
tele, kasutades selleks kdesoleva eeskirja 1. lisas esitatud ndidise kohast teatisevormi.

11. ULEMINEKUSATTED

11.1. Muudatuste seeria 01 tdienduse 1 ametlikust joustumiskuupdevast ei tohi iikski kaesolevat
eeskirja kohaldav lepinguosaline keelduda ECE tiiiibikinnituse andmisest vastavalt kdesolevale
eeskirjale, mida on muudetud muudatuste seeria 01 tdiendusega 1.

11.2. 1. oktoobrist 2002 annavad kdesolevat eeskirja kohaldavad lepinguosalised ECE tiitibikinnituse
iiksnes neile sdidukitiitipidele, mis vastavad kaesoleva eeskirja (mida on muudetud muudatuste
seeria 01 tdiendusega 1) nduetele.

11.3. Kuna kdesolevas eeskirjas ei esitata taieliku laupkokkupdrkekatse nduet seoses sdidukis viibijate
kaitsmisega, vodivad lepinguosalised jitkata eeskirjaga liitumise hetkel kehtinud asjakohaste
nduete kohaldamist.

11.4. Kiesolevat eeskirja kohaldavad kokkuleppeosalised ei saa parast 02-seeria muudatuste ametlikku
joustumiskuupideva keelduda ECE tiiiibikinnituse andmisest kédesoleva eeskirja alusel, mis
sisaldab 02-seeria muudatusi.

11.5. 24 kuu moodumisel 02-seeria muudatuste ametlikust jdustumiskuupdevast annavad kiesolevat
eeskirja kohaldavad kokkuleppeosalised ECE tiiiibikinnituse itksnes neile sdidukitiiiipidele, mis
vastavad kdesoleva eeskirja nduetele, mida on muudetud 02-seeria muudatustega.

Korgpingel tootava elektrilise jouiilekandesiisteemiga sdidukite puhul pikendatakse kdnealust
tdhtaega 12 kuu vorra, kui tootja naitab tehnilist teenistust rahuldaval viisil, et sdiduki pakutav
kaitse on samaviirne kaitsega, mis vastab kiesoleva eeskirja nouetele, mida on muudetud
02-seeria muudatustega.

11.6. Kéesolevat eeskirja kohaldavad kokkuleppeosalised ei tohi keelduda kdesoleva eeskirja varase-
mate seeriate muudatuste kohaste tiiiibikinnituste laienduste andmisest, kui laiendusega ei
kaasne muudatusi sdiduki kiitussiisteemis.

48 kuu moodumisel 02-seeria muudatuste ametlikust jdustumiskuupdevast ei anta kiesoleva
eeskirja varasemate seeriate muudatuste kohaste tiiiibikinnituste laiendusi sdidukitele, mis on
varustatud korgpingel tootava elektrilise jouiilekandesiisteemiga.

11.7. Kui kdesoleva eeskirja 02-seeria muudatuste jéustumise ajal on jous riiklikud ohutusnduded
korgpingel tootava elektrilise jouiilekandesiisteemiga sdidukite kohta, voivad kiesolevat eeskirja
kohaldavad kokkuleppeosalised keelduda selliste sdidukite riiklikust tiiiibikinnitusest, kui
soidukid ei ole kooskdlas riiklike nduetega, vilja arvatud juhul, kui sdidukid on saanud
tiiibikinnituse kidesoleva eeskirja 02-seeria muudatuste kohaselt.

11.8. 48 kuu mooddumisel kiesoleva eeskirja 02-seeria muudatuste joustumisest vdivad kdesolevat
eeskirja kohaldavad kokkuleppeosalised keelduda riikliku voi piirkondliku tiiibikinnituse andmi-
sest korgpingel tootava elektrilise jouiilekandesiisteemiga sdidukitele ning keelduda selliste
soidukite riiklikust voi piirkondlikust esmaregistreerimisest (esmasest kasutuselevotust), kui
soidukid ei vasta kiesoleva eeskirja 02-seeria muudatuste nduetele.



Euroopa Liidu Teataja

20.9.2012

12.

Kehtima jddvad soidukitele antud kdesoleva eeskirja 01-seeria muudatustele vastavad tuiibikin-
nitused, mida 02-seeria muudatused ei mdjuta, ning kiesolevat eeskirja kohaldavad kokkulep-
peosalised kiidavad need jitkuvalt heaks.

TUUBIKINNITUSKATSETE EEST VASTUTAVATE TEHNILISTE TALITUSTE NING HALDUSOSAKONDADE
NIMED JA AADRESSID

Kidesolevat eeskirja kohaldavad lepinguosalised edastavad URO sekretariaadile tiiiibikinnituskat-
sete eest vastutavate tehniliste teenistuste, katsete libiviimiseks volitatud tootjate ja tiiibikinni-
tusi andvate ning teistes riikides kinnituse andmist, andmisest keeldumist voi tithistamist tden-
davate vormide adressaadiks olevate haldusosakondade nimed ja aadressid.
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1. LISA

(suurim formaat: A4 (210 x 297 mm))
TEADE

Vilja andnud: asutuse nimi:

mis kisitleb sdidukitiiiibi(le) (3): TUUBIKINNITUSE ANDMIST
TUUBIKINNITUSE LAIENDAMIST
TUUBIKINNITUSE ANDMISEST KEELDUMIST
TOUBIKINNITUSE TUHISTAMIST
TOOTMISE LOPLIKKU LOPETAMIST

seoses sdidukites viibijate kaitsmisega laupkokkupdrke korral vastavalt eeskirjale nr 94

Titiibikinnitus nr: Laiendus nr:

1.  Mootorsdiduki kaubanimi voi -mirk

2. Soidukitiiip

3. Tootja nimi ja aadress

4. Vajaduse korral tootja esindaja nimi ja aadress

5. Soidukitiiiibi konstruktsiooni, mddtmete, kuju ja materjalide lihikirjeldus

5.1. Sdidukisse paigaldatud kaitsesiisteemide kirjeldus

5.2. Katseid mdjutada vdivate sisustuselementide kirjeldus

5.3. Elektrilise toiteallika asukoht

6. Mootori asukoht: ees/taga/keskel (3)

™~

Vedu: esiveduftagavedu (%)

8. Katsetatava sdiduki mass:
Esitelg:
Tagatelg:
Kokku:

9. Soiduk on esitatud kinnituse saamiseks [kuupéev]

10. Kinnituskatsete eest vastutav tehniline teenistus

11. Kdnealuse teenistuse poolt vilja antud protokolli kuupiev

12. Konealuse teenistuse poolt vilja antud protokolli number

13. Kinnitus antud | andmata jdetud | laiendatud | tithistatud (3)

14. Titibikinnitusmirgi paigutus sdidukil
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15. Koht

16. Kuupiev

17. Allkiri

18. Kiesolevale teatisele on lisatud jirgmised eespool esitatud tiiiibikinnitusnumbriga dokumendid ....ccccccevovnens
(Fotod ja/vdi skeemid ja joonised, mis vdimaldavad tiiiibikinnitusega hdlmatud soidukitiiiipi/-tiiipe ja vdima-
likke variante holpsalt kindlaks teha)

(1) Tiiibikinnituse andnud | laiendanud | andmisest keeldunud | tithistanud riigi eraldusnumber (vt eeskirjas esitatud kinnituse andmist
kasitlevaid sitteid).
() Mittevajalik labi kriipsutada.
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2. LISA

TUUBIKINNITUSMARGI PAIGUTUS

Néidis A

(Vt kiesoleva eeskirja punkti 4.4)

E4

1Y)

3

94R - 021424

|3

a = min § mm

Soiduki kiilge kinnitatud eespool esitatud tiiiibikinnitusmark nditab, et asjaomane sdidukitiitip on saanud Madalmaades
(E4) eeskirja nr 94 kohaselt tiiibikinnituse numbriga 021424 seoses sdidukis viibijate kaitsmisega laupkokkupdrke korral.
Tuubikinnitusnumber nditab, et tiibikinnitus on antud kooskolas eeskirjaga nr 94, mida on muudetud 02-seeria
muudatustega.

Niidis B

(Vt kdesoleva eeskirja punkti 4.5)

94

02 1424

e

11

02 2439

T as

)

T
Pl

a/2

af2

a = 8§ mm min.

Soiduki kiilge kinnitatud eespool esitatud tiiiibikinnitusmark nditab, et asjaomane soidukitiitip on saanud Madalmaades
(E4) eeskirjade nr 94 ja 11 (') kohase tiiibikinnituse. Tuiibikinnitusnumbrite kaks esimest kohta niitavad, et vastava
tiibikinnituse andmise kuupdevadel holmas eeskiri nr 94 seeria 02 muudatusi ja eeskiri nr 11 hdlmas juba seeria 02

muudatusi.

() Viimane number on esitatud iiksnes niitena.
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1.1.

1.2.

1.3.

1.4.
1.4.1.

1.4.2.

1.4.2.1.

1.4.2.2.

1.4.2.3.

1.4.2.4.

1.4.2.5.

1.4.2.6.

1.4.3.

1.4.3.1.

1.4.3.2.

3. LISA

KATSETUSMETOODIKA

SOIDUKI PAIGALDAMINE JA ETTEVALMISTAMINE

Katsetusala

Katsetusala peab olema piisavalt suur, et sellele mahuks kiirendusrada, toke ja katseks vajalikud tehnilised
seadeldised. Raja vihemalt viie meetri pikkune osa enne toket peab olema horisontaalne, tasane ja sile.
Toke

Tokke esikiilie moodustab deformeeritav konstruktsioon, nagu on méiratletud kiesoleva eeskirja 9. lisas.
Deformeeritava konstruktsiooni esikiilg asetseb katsesdiduki lilkumissuuna suhtes + 1° ulatuses risti. Toke
kinnitatakse vahemalt 7 x 104 kg raskuse massi kiilge, mille esikiilg on + 1° ulatuses vertikaalne. Mass kinni-
tatakse maa sisse vOi asetatakse maapinnale, piirates vajaduse korral massi litkumist lisaseadmete abil.

Tokke paigutus

Toke peab olema asetatud nii, et sdiduki esimene kokkupuude tdkkega toimuks roolisambapoolsel kiiljel. Kui
katse korraldamisel on voimalik valida vasak- vdi parempoolse rooliga sdiduki vahel, siis tuleb katse teha
vidhem soodsal variandil, mille iile otsustab katsete tegemise eest vastutav tehniline teenistus.

Soiduki vastavusse seadmine tokkega

Soiduki ja tokke kattuvus on 40 % + 20 mm.

Soiduki seisund
Uldine spetsifikatsioon

Katsesdiduk on seeriatoodangut esindav, igati tavaparaselt varustatud ja normaalses tookorras. Moned osad
voib asendada samaviirsete massidega, kui on kindel, et asendamine ei mdjuta punkti 6 kohaseid mddtmis-
tulemusi.

Tootja ja tehnilise teenistuse kokkuleppel voib muuta toitesiisteemi, et mootori voi elektrienergia muundamise
siisteemi kéitamiseks oleks olemas vajalik kogus kiitust.

Soiduki mass

Katses peab katsetatava sdiduki mass vastama tiihimassile.

Kiitusepaak tdidetakse veega, mille mass vordub 90 % + 1 % tootja poolt kindlaksmaaratud kiitusepaagi tiis-
massist.

Kiesolev ndue ei kehti vesinikkiituse paakide kohta.

Muud siisteemid (piduri-, jahutussiisteem jne) vdivad olla tithjad, sellisel juhul peab vedelike mass olema
hoolikalt korvatud.

Kui soidukile paigaldatud mooteseadmete mass iiletab lubatu 25 kg vorra, siis tuleb see korvata vahendamiste
abil, mis ei avalda mirgatavat moju punkti 6 kohastele modtmistulemustele.

Mooteseadmete mass ei tohi iihegi telje etalonkoormust muuta iile 5 % voi iile 20 kg iihegi variandi puhul.
Punktis 1.4.2.1 nimetatud sdiduki mass margitakse katseprotokolli.

Soitjateruum
Rooliratta asend

Reguleeritav rooliratas tuleb panna tootja poolt ettendhtud normaalasendisse, kdnealuste andmete puudumise
korral keskasendisse reguleerimisulatuse piirvéirtuste vahel. Etteliikumise 16pus peab rooliratas olema vaba,
kusjuures kodarad peavad jidma tootja poolt ettendhtud asendisse, kui sdiduk liigub otse ette.

Aknad

Liigutatavad aknad peavad olema suletud. MdGtmise eesmargil voib need katse ajaks tootja ndusolekul alla
lasta juhul, kui reguleerimiskdepide on suletud asendile vastavas asendis.
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1.4.3.3.

1.4.3.4.

1.4.3.5.

1.4.3.6.

1.4.3.7.

1.4.3.8.

1.4.3.9.

1.4.3.10.

1.4.3.11.
1.43.11.1.

1.43.11.2.

1.4.3.11.3.

1.4.4.
1.4.4.1.

1.4.4.2.

1.4.4.2.1.

1.4.4.2.2.

Kaigukang

Kaigukang peab olema neutraalasendis.

Pedaalid

Pedaalid peavad olema tavapirases seisuasendis. Reguleeritavad pedaalid asetatakse keskasendisse, kui tootja ei
ole ette ndinud muud asendit.

Uksed

Uksed peavad olema suletud, kuid lukustamata.

Katuseluuk

Soiduki luugiga voi eemaldatav katus peab asetsema omal kohal ning olema suletud. Mootmiseks ning
tootjaga kokkuleppel voib see olla avatud.

Piikesesirm

Piikesesirmid peavad olema kokku pandud.

Tahavaatepeegel

Sisemine tahavaatepeegel peab olema tavapidrases kasutusasendis.

Kéetoed
Ees ja taga paiknevad reguleeritavad kietoed peavad olema alla lastud, kui seda ei takista mannekeenide asend
soidukis.
Peatoed

Korguse suhtes reguleeritavad peatoed peavad olema korgeimas asendis.

Istmed
Esiistmete asend

Pikisuunas reguleeritavad istmed peavad olema asetatud nii, et H-punkt, mis on maaratud 6. lisas sdtestatud
korra kohaselt, vastaks keskasendile voi sellele kdige ldhemal paiknevale lukustusasendile ning tootja poolt
ettendhtud korgusele (kui istmed on korguse suhtes eraldi reguleeritavad). Pinkistme puhul peab vdrdluspunkt
vastama juhiistme H-punktile.

Esiistmete seljatugede asend

Reguleeritavad seljatoed tuleb panna asendisse, milles mannekeeni rindkere kalle vastab voimalikult tipselt
tootja poolt tavakasutuses ettendhtud kaldele, voi kui tootja konkreetne soovitus puudub, vertikaalasendist 25°
tahapoole.

Tagaistmed

Reguleeritavad tagaistmed voi tagumised pinkistmed tuleb panna kdige tagumisse asendisse.

Elektrilise jouiilekandesiisteemi reguleerimine

RESS on laetud mddral, mis vdimaldab jouiilekandesiisteemi tootamist tootja soovituste kohaselt.

Elektriline jouiilekandesiisteem pingestatakse algseid toiteallikaid (mootoriga generaator, RESS vdi elektri-
energia muundamise siisteem) kasutades voi neid kasutamata.

Tootja ja tehnilise teenistuse kokkuleppel vaib testi teha nii, et kogu elektriline jouiilekandesiisteem voi selle
osad ei ole pingestatud, kui see ei avalda negatiivset moju testi tulemustele. Elektrilise jouiilekandesiisteemi
pingestamata osade puhul tdendatakse kaitse elektriloogi eest kas fuisilise kaitse voi isolatsioonitakistuse ja
asjakohaste lisatdendite abil.

Kui sdiduk on varustatud automaatse lahtiithendamise seadega, voib tootja taotluse korral testi teha nii, et
automaatse lahtitthendamise seade on aktiveeritud. Sellisel juhul niidatakse, et automaatse lahtiithendamise
seade oleks kokkuporkekatse ajal toiminud. Kokkupdrke ajal ilmnenud tingimusi arvesse vottes holmab see
automaatse aktiveerumise signaali ja galvaanilist eraldamist.
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2.1.
2.1.1.

3.2

3.3.

5.1.

5.2.
5.2.1.

5.2.2.

5.2.2.1.

5.2.2.2.

5.2.3.

5.2.4.

5.2.4.1.

5.2.4.2.

6.2.

MANNEKEENID
Esiistmed

HYBRID III (") spetsifikatsioonidele vastav mannekeen, mille kederluu moodustab 45° nurga ning mis on
spetsifikatsioonide kohaselt reguleeritud, paigaldatakse igale vilimisele esiistmele vastavalt 5. lisas ettendhtud
tingimustele. Mannekeeni kederluu nouetele vastavus peab olema tdendatud 10. lisas ettendhtud korra koha-
selt.

Katsesoidukis peavad olema tootja poolt ettendhtud turvasiisteemid.

KAIVITAMINE JA SOIDUKI TEEKOND

Soiduk tuleb kiivitada kas sdiduki enda mootori voi mis tahes muu kiivitusseadme abil.
Kokkuporke hetkel ei tohi iikski rooli- voi kéivitusseadme lisaseade sdidukile mdoju avaldada.
Soiduki teekond peab vastama punktides 1.2 ja 1.3.1 ette ndhtud nouetele.

KATSETAMISKIIRUS

Soiduki kiirus kokkuporke hetkel peab olema 56 - 0, + 1 km/h. Katset loetakse siiski rahuldavaks ka siis, kui
katsetamisel oli kiirus kokkupdrke hetkel suurem ning séiduk vastas nouetele.

MOOTMISED ESIISTMETELE PAIGALDATUD MANNEKEENIDEL

Koik joudluskriteeriumide vastavuse kontrollimiseks vajalikud modtmised tehakse 8. lisa spetsifikatsioonidele
vastavate modtesiisteemide abil.

Erinevad parameetrid registreeritakse jargmise kanali sagedusklassi (CFC) sdltumatute andmekanalite kaudu.
Mootmised mannekeeni peal

Raskuskeskmele suunatud kiirendus (a) arvutatakse kiirenduse triaksiaalsete komponentide pdhjal, CFC on
1 000.

Modtmised mannekeeni kaelal

Telgtdmbejou ja etteftaha suunatud nihkejou mddtmisel kaela/pea tthenduskoha juures on CFC 1 000.
Paindemomendi mootmisel @imber lateraalse telje kaela/pea ithenduskoha juures on CFC 600.

Modtmised mannekeeni rindkerel
Rindkere labipainde mddtmisel rinnaku ja lillisamba vahel on CFC 180.
Modtmised mannekeeni reie- ja sddreluul

Telgsurvejou ja paindemomentide mddtmisel on CFC 600.
Sadreluu nihet reieluu suhtes moddetakse polveliigese juures, CFC on 180.

MOOTMISED SOIDUKIL

7. lisas kirjeldatud lihtsustatud katse tegemiseks madratakse konstruktsiooni aeglustuskdver B-samba
loogipoolse kiilje alumisele osale asetatud pikisuunaliste kiirendusmodturite véirtuste pohjal 8. lisa nouetele
vastavate andmekanalite abil, kusjuures CFC on 180.

Kiiruskover, mida kasutatakse 7. lisas kirjeldatud katsemenetluses, saadakse B-samba loogipoolsele kiiljele
asetatud pikisuunalisest kiirendusmodturist.

(") Mannekeeni Hybrid TIT tehnilised niitajad ja iiksikasjalikud joonised, mis vastavad peamistelt mddtmetelt 50 protsendile Ameerika
Uhendriikide meestele, ning reguleerimisnouded selle katse jaoks on antud hoiule Uhinenud Rahvaste Organisatsiooni peasekretarile
ning nendega saab taotluse korral tutvuda Euroopa Majanduskomisjoni sekretariaadis aadressil Palais des Nations, Genf, Sveits.
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1.1.

1.2.

1.2.4.

1.3.

2.2

2.3.

3.1.

3.2

4. LISA

JOUDLUSKRITEERIUMIDE MAARAMINE

PEA JOUDLUSKRITEERIUM (HPC) JA PEA KIIRENDUS 3 ms JOOKSUL

Pea joudluskriteerium (HPC) loetakse tdidetuks, kui pea ei puutu katse ajal kokku ithegi sdidukiosaga.

Kui pea puutub katse kdigus kokku mone sdidukiosaga, arvutatakse HPC 3. lisa punkti 5.2.1 kohaselt mdddetud
kiirenduse (a) pdhjal jirgmise valemi abil:

1 b 25
HPC = (t, — tl)L . J adt}
2 — U

kus:

. a on 3. lisa punkti 5.2.1 kohaselt mdddetud kiirendus, mdddetuna raskuskiirenduse iihikutes g (1 g = 9,81 m/s?);

. kui pea kokkupuute alguse saab nouetekohaselt kindlaks mdirata, siis viljendavad t; ja t, ajahetki sekundites,

millega madratakse kindlaks intervall peakontakti alguse ja andmesalvestuse 16pu vahel, kui HPC véirtus on
maksimaalne;

. kui pea kokkupuute algust ei saa kindlaks mddrata, siis vdljendavad t; ja t, ajahetki sekundites, millega mairatakse

kindlaks intervall andmesalvestuse alguse ja 16pu vahel, kui HPC viirtus on maksimaalne;

HPC viirtused, kui ajavahemik (t; — t,) on suurem kui 36 ms, jietakse maksimaalse vadrtuse arvutamisel arvesse
vOtmata.

Pea kiirenduse véirtus ettesuunatud 166gi ajal, mis kumulatiivselt tiletab 3 ms, arvutatakse peale mdjuvast kiiren-
dusest, mis on saadud 3. lisa punkti 5.2.1 kohasel modtmisel.

KAELAVIGASTUSKRITEERIUMID (NIC)

Kaelavigastuskriteeriumid (vdljendatud kN-des) madratakse 3. lisa punkti 5.2.2 kohaselt mdddetud telgsurvejou,
telgtdmbejou ja peafkaela iihenduskohale suunatud etteftaha suunatud nihkejou ning nende joudude millisekun-
dites viljendatud kestuse pohjal.

Kaela paindemomendikriteerium mairatakse Nm-des viljendatud ning lateraaltelje imber peafkaela iihenduskohal
3. lisa punkti 5.2.2 kohaselt mdddetud paindemomendi pdhjal.

Kaela Nm-des viljendatud paindemoment tuleb registreerida.

RINDKERE SURVEKRITEERIUM (ThCC) JA VISKOOSSUSKRITEERIUM (V * C)

Rindkere survekriteerium madiratakse rindkere deformatsiooni absoluutviirtuse pohjal, mida viljendatakse milli-
meetrites ning mdddetakse 3. lisa punkti 5.2.3 kohaselt.

Viskoossuskriteerium (V * C) arvutatakse rinnakule mojuva surve ja labipaindekiiruse hetketulemusena, mdddetuna
3. lisa punkti 6 ning samuti punkti 5.2.3 kohaselt.
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5.1.

5.2.

6.2.

REIELUULE SUUNATUD JOU KRITEERIUM (FEC)

Konealune kriteerium méiratakse kindlaks 3. lisa punkti 5.2.4 kohaselt mdddetud, mannekeeni mdlemale reieluule
suunatud telgsurvejou (valjendatud kN-des) ja millisekundites viljendatud survejou kestuse pohjal.

SAARELUULE SUUNATUD SURVEJOU KRITEERIUM (TCFC) JA SAARELUUINDEKS (TI)

Sadreluule suunatud survejou kriteerium méératakse mannekeeni molemale sédreluule suunatud ning 3. lisa punkti
5.2.4 kohaselt moodetud telgsurvejou (F,) pdhjal, mida viljendatakse kN-des.

Sddreluuindeks arvutatakse punkti 5.1 kohaselt m6ddetud paindemomentide (M, ja M,) pdhjal jargmisest avaldisest:

TI = ‘MR/(MC)R| + ‘FZ/(FC)Z|

kus:
M, = paindemoment x-telje iimber
M, = paindemoment y-telje iimber

Mg = kriitiline paindemoment, mille véirtuseks voetakse 225 Nm

i
1l

. telgsurvejoud suunas z

3!
Q
L
N
1}

z-suunaline kriitiline survejoud, mille véddrtuseks voetakse 35,9 kN ja

Mg =1/ (Mx)* + (My)?

Sadreluuindeks arvutatakse kummagi sddreluu iila- ja alaosas; F, mootmised voib teha siiski tikskdik kummas
punktis. Saadud védrtust kasutatakse iila- ja alaosa sadreluuindeksi arvutamisel. Mdlemad momendid M, ja M,
mdddetakse eraldi mdlemas kohas.

HYBRID III MANNEKEENI VISKOOSSUSKRITEERIUMIDE (V * C) ARVUTAMINE

Viskoossuskriteerium arvutatakse rinnakule avalduva surve ja sissepaindekiiruse hetketulemusena. Mdlemad tuleta-
takse rinnaku sissepainde mddtmistulemusest.

Rinnaku sissepainde tulemus filtreeritakse iiks kord CFC 180-s. Ajahetkel t avalduv surve arvutatakse konealusest
filtreeritud signaalist jargmiselt:

kus Dy on paine ajahetkel t (meetrites) ning 8t on ajavahemik (sekundites) painde mddtmiste vahel. &t maksi-
maalne viirtus on 1,25 x 107* sekundit. Arvutamise kiik on esitatud jargmise skeemina:
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Mdddetud paine Dyy

|

Sagedusklass CFC 180

|

Arvutatud paindekiirus Vi

Arvutatud surve Cy

Arvutatud viskoossuskriteerium ajahetkel t

(V*C)(t) = 1,3 X (V(t) X C(t))

V*C maksimumvéartuse leidmine

(V*Omax) = max [(V*C)p]
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1.1.

1.2.

1.2.1.

1.2.2.

1.3.

2.2

2.2.1.

2.2.2.

2.3.

2.3.1.

2.4,

2.4.1.

2.4.2.

5. LISA

MANNEKEENIDE ASETUS JA PAIGALDAMINE NING TURVASUSTEEMIDE REGULEERIMINE

MANNEKEENIDE ASETUS
Eraldi istmed

Mannekeeni siimmeetriatasand peab kokku langema istme keskmise vertikaaltasandiga.

Eesmine pinkiste
Juht

Mannekeeni siimmeetriatasand peab asuma vertikaaltasandil, mis 1abib rooliratta keskme paralleelselt sdiduki
pikisuunalise keskjoonega. Kui istekoha mairab pingi kuju, siis loetakse iste eraldi istmeks.

Vilimisel istmel asuv sditja

Mannekeeni siimmeetriatasand ning mannekeenist juhi simmeetriatasand peavad olema sdiduki pikisuunalise
keskjoone suhtes siimmeetrilised. Kui istekoha mairab pingi kuju, siis loetakse iste eraldi istmeks.

Ees istuva soitja pinkiste (juht valja arvatud)

Mannekeeni siimmeetriatasandid peavad kokku langema tootja poolt madratletud istmete kesktasanditega.

MANNEKEENIDE PAIGALDAMINE
Pea

Pea mdodteriistaalus seatakse horisontaalasendisse lubatud hilbega 2,5°. Mannekeeni pea horisontaalasendisse
seadmisel soidukites, mille istmete piistseljatoed ei ole reguleeritavad, tuleb toimida jirgmiselt. Esmalt regulee-
ritakse H-punkti asend allpool esitatud punktis 2.4.3.1 ettendhtud piirides ning seatakse horisontaalasendisse
mannekeeni pea risti asetsev mddteriistaalus. Kui pea risti asetsev modteriistaalus ei ole ikka veel horisontaalne,
siis tuleb reguleerida mannekeeni vaagna nurka allpool esitatud punktis 2.4.3.2 ettendhtud piirides. Kui pea risti
asetsev modteriistaalus ei ole ikka veel horisontaalne, siis tuleb reguleerida mannekeeni kaelatuge ulatuses, millest
piisab mddteriistaaluse horisontaalasendi tagamiseks 2,5° piires.

Kisivarred

Juhi dlavarred peavad paiknema piki rindkeret nii, et nende keskjooned oleksid vertikaaltasapinnale voimalikult

ldhedal.

Soitja dlavarred peavad kokku puutuma seljatoega ning rindkere kiilgedega.

Kied

Juhiistmel asuva mannekeeni peopesad peavad kokku puutuma rooliddriku vilimise osaga ddriku horisontaalsel
keskjoonel. Poidlad peavad ulatuma iile rooliratta ddrise ning olema kleeplindiga ddrise kiilge kinnitatud nii, et
mannekeeni kée ilespoole litkumisel jou mojul alates 9 N kuni 22 N vabaneb teibitud kisi rooliratta ddrikult.

Soitjaistmel asuva mannekeeni peopesad peavad olema reite viliskiilgedel. Vdike sorm peab kokku puutuma
istmepadjaga.

Kere

Pinkistmetega sdidukites peab nii juhi- kui ka sditjaistmel asuva mannekeeni kere iilaosa toetuma seljatoele.
Mannekeenist juhi sagitaalne kesktasand peab vertikaalselt ja paralleelselt soiduki pikisuunalise keskjoonega
labima rooliratta ddriku keskme. Mannekeenist soitja sagitaalne kesktasand peab olema vertikaalne ja paralleelne
soiduki pikisuunalise keskjoonega ning asuma mannekeenist juhi sagitaalse kesktasandiga vordsel kaugusel piki-
suunalisest keskjoonest.

Uksikistme(te)ga sdidukites peab nii juhi- kui ka sditjaistmel asuva mannekeeni kere iilaosa toetuma seljatoele.
Mannekeenist juhi ja mannekeenist soitja sagitaalsed kesktasandid peavad olema vertikaalsed ning kattuma iiksik-
istme(te) pikisuunalise keskjoonega.
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2.4.3. Kere alaosa
2.4.3.1. H-punkt

Mannekeenist juhi ja mannekeenist sditja H-punkt peavad tipsusega 13 mm vertikaalselt ja 13 mm horisontaal-
selt kattuma punktiga, mis asub seadme 6. lisas kirjeldatud meetodiga méaaratud H-punktist 6 mm allpool, kuid
H-punkti aparaadi sddre- ja reieosa pikkust tuleb reguleerida nii, et see oleks 417 ja 432 millimeetri asemel
vastavalt 414 ja 401 millimeetrit.

2.4.3.2. Vaagnanurk

Nurka moddetakse mannekeeni H-punkti mddteavasse asetatud vaagnanurga mooturi (GM) — vordluseks detaili
572 integreeritud joonise 78051-532 abil. Horisontaaltasapinna ja mo6turi 76,2 mm pinna vahel moddetud
nurk peab olema 22,5° £ 2,5°.

2.5. Sddred

Mannekeenist juhi ja mannekeenist sditja sddrte iilaosad peavad toetuma istmepadjale ulatuses, nagu seda
voimaldab jalgade asetus. Pdlve vilimise kinnituskahvli ringseibi pindade vaheline esialgne kaugus peab olema
270 mm * 10 mm. V&imaluse piires peaksid mannekeenist juhi vasak jalg ning mannekeenist sditja molemad
jalad asetsema vertikaalsel pikitasandil. Voimaluse piirides peaks mannekeenist juhi parem jalg asetsema verti-
kaaltasandil. Jalgade asendit on lubatud vastavalt punktis 2.6 ette nihtud soitjateruumi konfiguratsioonile 16pli-
kult korrigeerida.

2.6. Jalad

2.6.1.  Mannekeenist juhi parem jalg peab olema vabastatud gaasipedaalil, kusjuures kanna viimane osa toetub porandale
pedaali tasandil. Kui jalga ei ole vdimalik gaasipedaalile asetada, siis tuleb see asetada risti sddreluuga ning
voimalikult kaugele piki pedaali keskjoont, kusjuures kanna viimane toetuspunkt peab olema pdrandal. Vasaku
jala kand peab olema asetatud vdimalikult ette ning toetuma pdrandale. Vasaku jala tald peab vodimalikult
taielikult toetuma varvaslauale. Vasaku jala pikikeskjoon tuleb seada voimalikult paralleelseks soiduki pikikeskjoo-
nega.

2.6.2.  Mannekeenist sditja molemad kannad asetatakse nii ette kui vdimalik ning need peavad toetuma pdrandale.
Mélemad tallad peavad voimalikult taielikult toetuma varvaslauale. Jalgade pikikeskjoon tuleb seada véimalikult
paralleelseks soiduki pikikeskjoonega.

2.7. Mdoteriistad ei tohi iithelgi juhul olla paigaldatud nii, et see mojutaks mannekeeni likkumist kokkupdrke ajal.

2.8. Mannekeenide ja seadmete temperatuur tuleb enne katsetamist stabiliseerida ning hoida voimalikult tdpselt
vahemikus 19 °C — 22 °C.

2.9. Mannekeeni riietus

2.9.1. Moddteriistadega varustatud mannekeenid riietatakse lithikeste varrukate ja poolpikkade piikstega liibuvasse
puuvillstretsist kostiiimi, mis on klassifikatsiooni FMVSS 208, jooniste 78051-292 ja 293 kohased voi analoo-
gilised.

2.9.2.  Mannekeenide mdlemasse jalga kinnitatakse number 11XW king, mille suurus ning talla ja kanna paksus
vastavad USA sojalise standardi MIL S 13192 versioonile P ning mis kaalub 0,57 + 0,1 kg.

3. TURVASUSTEEMI REGULEERIMINE

Ettendhtud istekohale vastavalt punktide 2.1-2.6 asjakohastele nouetele paigaldatud mannekeenile asetatakse
turvavod, mis lukustatakse. Turvavod pingutatakse. Ulakeha rihm tdmmatakse tdmburist vilja ning lastakse
tagasi joosta. Toimingut korratakse neli korda. Voorihma mojutatakse tombejouga vahemikus 9-18 N. Kui
turvavoosiisteem on varustatud tdmbepinget vihendava seadmega, siis tuleb iilakeha turvavoo nii 1odvaks lasta,
nagu tootja on kasutajale ettendhtud kasiraamatus tavakasutuse puhul soovitanud. Turvavodsiisteemi puhul, mis
ei ole varustatud tdmbepinget vihendava seadmega, tuleb voorihma 16dval osal lasta tagasi tdmbuda tdmburi
tagasitombejou toimel.
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6. LISA

MOOTORSOIDUKITES ISTEKOHTADE H-PUNKTI JA KERE TEGELIKU KALDENURGA KINDLAKSMAA-

2.3.

2.4,

2.5.

2.6.

2.7.

2.8.

2.9.

RAMISE KORD

EESMARK

Kéesolevas lisas kirjeldatud korda kasutatakse H-punkti ja kere tegeliku kaldenurga kindlaksméddramiseks iihele
voi mitmele istumisasendile mootorsdidukis ning modteandmete vastavuse kontrollimiseks sdiduki tootja esitatud
tehnilistele andmetele (*).

MOISTED

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi moisteid.

,Vordlusandmed” — iiks voi mitu jargmistest istumisasendi omadustest:
H-punkt ja R-punkt ning nendevaheline suhe,

kere tegelik ja projektijargne kaldenurk ning nende suhe.

,Kolmemootmeline H-punkti aparaat” (3-DH-aparaat) — seade, mida kasutatakse H-punktide ja kere tegelike
kaldenurkade maaramiseks. Nimetatud aparaati on kirjeldatud kiesoleva lisa 1. liites.

JH-punkt” — kere ja reie poordetsenter 3-DH-aparaadil, mis on paigaldatud sdidukiistmele vastavalt allpool
esitatud punktile 4. H-punkt asub aparaadi telgjoone keskpunktis. Telgjoon paikneb H-punkti kontrollnuppude
vahel, mis asuvad 3-DH-aparaadi kummalgi kiiljel. Teoreetiliselt vastab H-punkt R-punktile (tolerantsid on
esitatud allpool punktis 3.2.2). Kui H-punkt on punktis 4 kirjeldatud korra kohaselt kindlaks méiratud, loetakse
H-punkt istmepolstri konstruktsiooni suhtes fikseerituks ja istme reguleerimise korral koos sellega liikuvaks.

JR-punkt” voi ,istme vordluspunkt” — arvutuslik punkt, mis on sdiduki tootja poolt iga istekoha jaoks kolme-
modtmelise taustsiisteemi abil kindlaks maaratud.

,Kerejoon” — 3-DH-aparaadi mootepea telgjoon, kui modtepea on kdige tagumises asendis.
JKere tegelik kaldenurk” — nurk, mis on mdddetud libi H-punkti kulgeva vertikaaljoone ja kerejoone vahel,
kasutades 3-DH-aparaadi selja kaldenurga mooturit. Kere tegelik kaldenurk vastab teoreetiliselt kere arvutuslikule

kaldenurgale (tolerantsid on esitatud allpool punktis 3.2.2).

JKere arvutuslik kaldenurk” — nurk, mis on moddetud ldbi R-punkti kulgeva vertikaaljoone ja kerejoone vahel
asendis, mis vastab tootja médratud projektijargsele seljatoeasendile.

,S0itja siimmeetriatasand” (C/LO) — 3-DH-aparaadi kesktasand iga istekoha korral, kuhu aparaat on paigutatud;
seda tasandit kujutab H-punkti koordinaat Y-teljel. Uhekohalistel istmetel langeb istme siimmeetriatasand kokku
sditja simmeetriatasandiga. Muudel istmetel mairab sditja simmeetriatasandi tootja.

,Kolmemootmeline taustsiisteem” — siisteem, mida on kirjeldatud kiesoleva lisa 2. liites.

,Koordinaatmirgid” — fuiisilised punktid (avad, pinnad, miérgid voi siivendid) sdiduki kerel vastavalt tootja poolt
ettendhtule.

,Soiduki modteasend” — sdiduki asend, mis on kindlaks médratud koordinaatmirkide koordinaatidega kolme-
mootmelises taustsiisteemis.

NOUDED
Andmete esitamine

Iga istekoha kohta, mille puhul on kiesoleva eeskirja sitetele vastavuse tdendamiseks vaja vordlusandmeid, tuleb
esitada kas koik jargmised andmed voi asjakohane valik neist andmetest kiesoleva lisa 3. liites osutatud vormis:

R-punkti koordinaadid kolmemddtmelise taustsiisteemi suhtes;
kere arvutuslik kaldenurk;

koik ndidud, mis on vajalikud istme reguleerimiseks mddteasendisse (kui see on reguleeritav), mis on sitestatud
allpool punktis 4.3.

(") Muudel istmetel kui esiistmed, kus H-punkti ei saa kindlaks mairata kolmemddtmelise H-punkti aparaadi voi meetodi abil, vdib pideva

asutuse dranigemisel aluseks votta tootja poolt ettendhtud R-punkti.
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3.2.  Moodteandmete ja arvutuslike niitajate suhe

3.2.1. H-punkti koordinaate ja kere tegeliku kaldenurga suurust, mis on saadud allpool punktis 4 sitestatud menetluse
tulemusel, vorreldakse vastavalt R-punkti koordinaatidega ja sdiduki tootja poolt mairatud kere arvutusliku
kaldenurgaga.

3.2.2.  R-ja H-punktide suhtelisi asukohti ning kere arvutusliku ja tegeliku kaldenurga suhet voib antud istekoha korral
pidada rahuldavaks, kui H-punkt, méiratletuna oma koordinaatidega, asetseb 50 mm kiiljepikkusega horisontaal-
sete ja vertikaalsete kiilgedega ruudu piirides, mille diagonaalid ristuvad R-punktis, ja kui kere tegeliku kaldenurga
erinevus arvutuslikust kaldenurgast jadb 5° piiridesse.

3.2.3.  Kui need tingimused on tdidetud, kasutatakse vastavuse tdendamisel kdesoleva eeskirja sitetega R-punkti ja kere
arvutuslikku kaldenurka.

3.2.4.  Kui H-punkt voi kere tegelik kaldenurk ei rahulda eespool esitatud punkti 3.2.2 noudeid, méiratakse H-punkt ja
kere tegelik kaldenurk veel kaks korda (kokku kolm korda). Kui kahe nimetatud toimingu tulemused kolmest
vastavad nduetele, kohaldatakse eespool punktis 3.2.3 nimetatud tingimusi.

3.2.5.  Kui vdhemalt kahe eespool esitatud punktis 3.2.4 kirjeldatud toimingu tulemused kolmest ei vasta punkti 3.2.2
nouetele voi kui tdendamine pole voimalik, sest sdiduki tootja ei ole esitanud teavet R-punkti asukoha voi kere
arvutusliku kaldenurga kohta, kasutatakse kolme mdddetud punkti pinnakeset voi kolme moddetud kaldenurga
keskmist ning neid loetakse kohaldatavaiks koigil juhtudel, kui kiesolevas eeskirjas viidatakse R-punktile voi kere
arvutuslikule kaldenurgale.

4. H-PUNKTI JA KERE TEGELIKU KALDENURGA MAARAMISE KORD

4.1. Soidukis viiakse tootja dranigemisel temperatuur eelnevalt 20 + 10 °C juurde, tagamaks, et istme materjal
saavutab toatemperatuuri. Kui kontrollitaval istmel ei ole kunagi varem istutud, peab sellel kaks korda kestusega
iiks minut istuma 70-80 kg kaaluv inimene voi asetatakse sinna selleks ajaks sama kaaluga seade, et koolutada
istmepolstrit ja seljatuge. Tootja noudel jadvad koik istme osad koormamata vihemalt 30 minutiks enne 3-DH-
aparaadi paigaldamist.

4.2. Sdiduk peab olema mddteasendis, nii nagu on mdiratletud eespool punktis 2.11.

4.3, Kui iste on reguleeritav, reguleeritakse see esmalt kdige tagumisse tavalisse sdiduasendisse vastavalt sdiduki tootja
poolt kindlaksméiratule, arvestades ainult istme pikisuunalist reguleerimist ja mitte istme litkumist muul otstarbel
kui tavalise sdiduasendi saavutamiseks. Kui istmel on ka muid reguleerimisviise, nt vertikaalsuunaline, kaldenurga
voi seljatoe asendi suhtes jne, reguleeritakse need secjdrel sdiduki tootja mairatud asendisse. Vedrustusega
istmetel fikseeritakse vertikaalsuunas reguleeritud asend jdigalt vastavalt tootja madratud tavalisele sdiduasendile.

4.4. Istme ala, mis puutub kokku 3-DH-aparaadiga, peab olema kaetud piisava suuruse ja sobiva koega musliin-
puuvillkangaga (sile puuvillkangas, millel on 18,9 niiti cm? kohta ja mis kaalub 0,228 kg/m?) v&i samavairsete
omadustega kootud voi mittekootud kangaga. Kui istet katsetatakse valjaspool sdidukit, peab porand, kuhu iste
asetatakse, olema samasuguste pohiomadustega (') kui sdiduki porand, kus istet kavatsetakse kasutada.

4.5. 3-DH-aparaadi istme- ja seljaosa asetatakse nii, et sditja simmeetriatasand (C/LO) langeb kokku 3-DH-aparaadi
simmeetriatasandiga. Tootja ndudel vdib 3-DH-aparaati nihutada C/LO-tasandi suhtes sissepoole, kui 3-DH-
aparaat paikneb nii kaugel kiiljel, et istme serv takistab 3-DH-aparaadi loodimist.

4.6. Jalalaba- ja sddreosa kinnitatakse istmikuosale kas eraldi voi kasutades T-profiili ja sddreosa. Labi H-punkti
kontrollnuppude kulgev joon peab olema maapinnaga paralleelne ja risti istme piki-siimmeetriatasandiga.

4.7. 3-DH-aparaadi jalalaba- ja sdireosa reguleeritakse jargmiselt.

4.7.1.  Ettendhtud istekoht: juhiiste ja vilimine eesmine kaassditjaiste.

4.7.1.1. Nii jalalaba- kui sdireosa liigutatakse ettepoole niiviisi, et jalad votavad porandal loomuliku asendi — vajaduse
korral pedaalide vahel. Vasak jalalaba peab voimaluse korral olema ligikaudu sama kaugel 3-DH-aparaadi
simmeetriatasapinnast vasakul kui parem jalalaba sellest paremal. 3-DH-aparaadi ristkaldelood seatakse horison-
taalseks, reguleerides vajaduse korral uuesti istmikuosa vdi seades jalalaba- ja sddreosi tahapoole. Libi H-punkti
kontrollnuppude kulgev joon tuleb hoida istme piki-siimmeetriatasandiga risti.

(") Kaldenurk, korgusevahe istme paigaldamisel, pinnatekstuur jne.
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4.7.1.2. Kui vasakut jalga ei ole vbimalik hoida parema jalaga paralleelsena ja vasakut jalalaba ei saa konstruktsioonile
toetada, liigutatakse vasakut jalalaba, kuni see on toetatud asendis. Kontrollnuppude joondatust tuleb hoida
endisena.

4.7.2.  Ettenihtud istekoht: vilimine tagaiste

Tagaistmete voi lisaistmete korral asetatakse jalad tootja poolt ettendhtud asendisse. Kui jalalabad on sel juhul
erinevail porandatasapindadel, kasutatakse jalga, mis puudutab esimesena esiistet, etalonina, ja teine jalalaba
asetatakse nii, et seadme istmikuosa ristkaldelood niitab horisontaalasendit.

4.7.3. Teised ettendhtud istekohad

Jargitakse eespool punktis 4.7.1 kirjeldatud ildist korda, kuid jalalabad tuleb asetada séidukitootja poolt ette-
nihtud viisil.

4.8. Rakendatakse siidre- ja reieraskused ning looditakse 3-DH-aparaat.

4.9. Seljapaneel kallutatakse ette kdige eesmise voimaliku asendini ja 3-DH-aparaat tdommatakse T-profiili kasutades
istme seljatoest eemale. 3-DH-aparaat asetatakse uuesti istmele, kasutades iithte jirgmistest meetoditest.

4.9.1.  Kui 3-DH-aparaat kipub tahapoole libisema, kasutatakse jargmist menetlust: 3-DH-aparaadil lastakse tahapoole
libiseda, kuni T-profiilile ei ole enam vaja rakendada horisontaalset ettepoole suunatud hoidejoudu, st kuni
istmikuosa liheb vastu istme seljatuge. Vajaduse korral asetatakse sddreosa uuesti.

4.9.2.  Kui 3-DH-aparaat ei kipu tahapoole libisema, kasutatakse jirgmist menetlust: 3-DH-aparaati libistatakse taha-
poole, rakendades T-profiilile horisontaalset tahapoole suunatud joudu, kuni istmikuosa puudutab seljatuge (vt
kiesoleva lisa 1. liite joonist 2).

4.10.  3-DH-aparaadi selja- ja istmikuosale rakendatakse 100 £ 10 N suurust joudu puusa nurgamddturi ja T-profiili
korpuse 16ikepunktis. Jéu rakendussuunda hoitakse selle joone suunalisena, mis kulgeb labi eespool nimetatud
1dikepunkti vahetult reieprofiili korpusest iilalpool asuvasse punkti (vt kiesoleva lisa 1. liite joonist 2). Seejirel
viiakse seljapaneel ettevaatlikult tagasi vastu istme seljatuge. Kogu iilejadnud menetluse ajal tuleb olla ettevaatlik,
et viltida 3-DH-aparaadi libisemist ettepoole.

4.11.  Paigaldatakse parem- ja vasakpoolne istmikuraskus ja seejirel iikshaaval kaheksa kereraskust. 3-DH-aparaat
hoitakse loodis.

4.12.  Istme seljatoe survest vabastamiseks kallutatakse seljapaneel ettepoole. 3-DH-aparaati 6dtsutatakse kolm korda
10° kaarega kiiljelt kiiljele (5° vertikaalsest siimmeetriatasandist kummalegi poole), et korvaldada voimalik hoor-
dumine 3-DH-aparaadi ja istme vahel.

Odtsutamise ajal voib 3-DH-aparaadi T-profiil ettenihtud horisontaal- ja vertikaaljoontest kdrvale kalduda.
Seepdrast tuleb T-profiili paigal hoida, rakendades sellele dotsumise ajal piisavat kiilgsuunalist koormust. T-profiili
paigalhoidmisel ja 3-DH-aparaadi ddtsutamisel tuleb olla ettevaatlik, tagamaks, et sellele tahtmatult ei rakendu
vertikaalset voi ette-/tahasuunalist vélist koormust.

3-DH-aparaadi labajalgu ei tohi sellel etapil tdkestada ega kinni hoida. Kui labajalgade asend muutub, tuleb need
hetkel sellesse asendisse jatta.

Seljapaneel viiakse ettevaatlikult tagasi istme seljatoele ja kontrollitakse kahe vesiloodiga loodisolekut. Kui jalad
on 3-DH-aparaadi ootsutamisel tikskoik millisel viisil lilkunud, tuleb need jirgmisel viisil uuesti kohale asetada.

Kumbki labajalg tdstetakse kordamooda porandalt iiles ainult niipalju, et see ei pédse rohkem liitkuma. Tostmise
ajal voivad jalalabad vabalt poorduda; neile ei tohi rakendada koormust eest ega kiiljelt. Kui molemad jalad on
taas alumises asendis, peab kand puudutama selleks ettenihtud konstruktsiooni.

Vesiloodiga kontrollitakse kiilgsuunalist loodisolekut; vajaduse korral rakendatakse seljapaneeli tilemisele osale
piisavat kiilgsuunalist koormust 3-DH-aparaadi istmikuosa loodimiseks istmel.

4.13.  Hoides T-profiili kinni, et hoida dra 3-DH-aparaadi ettepoole libisemine istmepadjal, toimitakse edasi jargmiselt:
a) seljapaneel viiakse tagasi istme seljatoele;

b) kordamooda rakendatakse ja vabastatakse selja nurkprofiilile ligikaudu kerele asetatud raskuste keskme
korgusel horisontaalset tahapoole suunatud maksimaalselt 25 N koormust, kuni puusa nurgamddtur niitab,
et parast koormusest vabastamist on saavutatud stabiilne asend. Tuleb hoolitseda selle eest, et 3-DH-aparaadile
ei rakenduks vilist iilalt alla voi kiilgsuunalist koormust. Kui 3-DH-aparaati on vaja uuesti loodida, kalluta-
takse seljapaneeli ettepoole, korratakse loodimist ja punktis 4.12 kirjeldatud menetlust.
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4.14.  Tehakse koik jargmised mddtmised:
4.14.1. mdddetakse H-punkti koordinaadid kolmemddtmelise taustsiisteemi suhtes;

4.14.2. kere tegelik kaldenurk loetakse 3-DH-aparaadi selja kaldenurgamodturilt, kui modtepea on kdige tagumises
asendis.

4.15.  Kui soovitakse 3-DH-aparaadi paigaldust korrata, peab iste enne seda olema koormamata vihemalt 30 minutit.
3-DH-aparaati ei tohi istmele jdtta kauemaks, kui on vaja katse sooritamiseks.

4.16. Kui sama istmerea istmeid voib kaisitleda sarnastena (nt pikk iste, identsed istmed vms), mairatakse igale
istmereale ainult ks H-punkt ja tiks kere tegelik kaldenurk. Sellisel juhul asetatakse kdesoleva lisa 1. liites
kirjeldatud 3-DH-aparaat kogu rea suhtes representatiivsele kohale. See koht on:

4.16.1. esimeses reas juhiiste;

4.16.2. tagumis(t)es reas/ridades vilimine iste.
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1. liide

Kolmemddtmelise H-punkti aparaadi (*) kirjeldus

(3-DH-aparaat)

1. SELJAPANEEL JA ISTMIKUOSA

Seljapaneel ja istmikuosa on valmistatud tugevdatud plastist ja metallist; need jiljendavad inimese keret ja reisi ning on
H-punktis mehaaniliselt liigendina tihendatud. Mddtepeale, mis on liigendina paigaldatud H-punkti, kinnitatakse kere
tegeliku kaldenurga mddtmiseks nurgamddtur. Istmikuosa kiilge kinnitatud reguleeritava reieprofiiliga médratakse reite
siimmeetriajoon ja seda kasutatakse puusa nurgamddturi nulljoonena.

2. KERE- JA JALAOSAD

Sddreosad on istmikuosaga iithendatud pdlvi ithendava T-profiili kohal, mis on reguleeritava reieprofiili laienduseks
killgsuunas. Sdireosadele on pdlvede nurga modtmiseks kinnitatud nurgamodturid. Kinga- ja jalalabaosad kalibree-
ritakse jalalaba nurga modtmiseks. Seade orienteeritakse ruumis kahe vesiloodi abil. Kereosa raskused asetatakse
vastavatesse raskuskeskmetesse, nii et istmele avaldub 76 kg kaaluvale mehele vastav koormus. Tuleb veenduda, et
3-DH-aparaadi koik liigendid liiguvad vabalt ilma miérgatava hoordeta.

Aparaat vastab ISO standardis 6549-1980 kirjeldatule.

(*) 3-DH-aparaadi konstruktsiooni iiksikasjade kohta teabe saamiseks poorduda jargmisel aadressil: Society of Automobile Engineers (SAE),
400 Commonwealth Drive, Warrendale, Pennsylvania 15096, USA.
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Madotepea

Seljapaneel

Kereraskuse riputi

Selja kaldenurga tasand

Puusanurga pdordsektor

Istmikupaneel Selja kaldenurga
poordsektor
Reie raskust simuleeriv

padjand

H-punkti kontrollnupp

Polvi ithendav T-tala
H-punkti poordtelg
Kiilgtasand
Reietala

Polvenurga poordsektor

Jalalaba nurga poordsektor

Joonis 1

3-DH-aparaadi elementide nimetused
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3-DH-aparaadi elementide mddtmed ja koormuse jaotus
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2. liide

Kolmemddtmeline taustsiisteem

1. Kolmemddtmeline taustsiisteem on piiritletud sdidukitootja poolt kindlaks médratud kolme ristuva tasapinnaga (vt
joonist) (*).

2. Soiduki modteasend mdiratakse sdiduki paigaldamisega toetuspinnale, nii et koordinaatmirkide asukohad vastavad
tootja poolt ettenihtud vidrtustele.

3. R-punkti ja H-punkti koordinaadid mairatakse sdidukitootja madratletud koordinaatmarkide suhtes.

Y-telje nulltasapind (vertikaalne
pikisuunaline nulltasapind)

X-telje nulltasapind (vertikaalne

poikisuunaline nulltasapind)

" Z-telje nulltasapind
(horisontaalne
nulltasapind)

T Toetuspind

(*) Taustsiisteem vastab ISO standardile 4130, 1978.
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3. liide

Istekohti kisitlevad vordlusandmed

1. Vordlusandmete kodeerimine

Iga istekoha vordlusandmed on loetletud jdrjest. Istekohti tahistatakse kahekohalise koodiga. Esimene koht on
araabia numbrites ning tdhistab istmerida, lugedes sdiduki esiosast tagaosa suunas. Teisel kohal on suurtiht, mis
téhistab istekoha paigutust reas, vaadatuna sdiduki ettepoole liitkumise suunas; kasutatakse jargmisi tahti:

L = vasakul
C = keskel
R = paremal
2. Soiduki modteasendi kirjeldus

2.1. Koordinaatmirkide asukohad

X

Y

Z

3. Vordlusandmete loend

3.1. Ettendhtud istekoht:

3.1.1. R-punkti koordinaadid
X

Y

z

3.1.2. Kere arvutuslik kaldenurk:

3.1.3. Istme seadistuse tehnilised andmed (*)

horisontaalsuunaline:

vertikaalsuunaline:

kaldenurga suhtes:

kere kaldenurga suhtes:

Markus: tdiendavate istekohtade vordlusandmed loetletakse punktides 3.2, 3.3 jne.

(*) Mittevajalik ldbi kriipsutada.
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1.1.

1.2
1.2.1.

1.2.2.

1.6.

1.7.

1.8.

7. LISA

KATSETUSMETOODIKA KATSESOIDUKIGA

KATSE ETTEVALMISTAMINE JA METOODIKA
Katsesdiduk

Katsesdiduk peab olema ehitatud nii, et sellel ei esineks pérast katset jadvdeformatsiooni. Katsesdiduk peab olema
kokkupdrke ajal juhitav nii, et korvalekalle ei oleks iile 5° vertikaaltasandil ega iile 2° horisontaaltasandil.

Konstruktsiooni seisund
Uldosa

Katsetatav konstruktsioon peab olema asjaomaste sdidukite seeriatoodangut esindav. Mone osa voib asendada voi
eemaldada, kui on kindel, et selline asendamine vdi eemaldamine ei mdjuta katsetulemusi.

Reguleerimine

Reguleerimine peab toimuma kdesoleva eeskirja 3. lisa punktis 1.4.3 ette nihtud nduete kohaselt, vdttes arvesse
punkti 1.2.1 ndudeid.

Konstruktsiooni kinnitamine

. Konstruktsioon peab olema katsesdidukile kinnitatud nii tugevasti, et katse ajal ei esineks selle suhtelist nihkumist.

Konstruktsiooni katsesdidukile kinnitamisel ei tohi esineda istme kinnituspunkte voi turvasiisteeme tugevdavat voi
tarindi tavatut deformeerumist esile kutsuvat moju.

. Kinnitusvahendina soovitatakse seadet, mille puhul konstruktsioon toetub ligikaudu rattatelgede kohale asetatud

tugedele, voi voimaluse korral seadet, mille puhul katsesdiduk kinnitatakse peatamissiisteemi kinnituste abil.

. Soiduki pikitelje ja katsesdiduki liikumissuuna vaheline nurk peab olema 0° £ 2°.

Mannekeenid
Mannekeenid ning nende asetus peavad vastama 3. lisa punktis 2 esitatud spetsifikatsioonidele.

Modteseadmed

. Konstruktsiooni aeglustus

Andurid, mis on ette nihtud konstruktsiooni aeglustuse modtmiseks kokkupdrke ajal, peavad olema asetatud
paralleelselt katsesdiduki pikiteljega, nagu on ette ndhtud 8. lisa spetsifikatsioonides (CFC 180).

. Mannekeenidel tehtavad mootmised

Koik loetletud kriteeriumide kontrollimiseks vajalikud modtmised on esitatud 3. lisa punktis 5.
Konstruktsiooni aeglustuskdver

Konstruktsiooni aeglustuskdver kokkuporkefaasis peab olema selline, et integreerimise teel saadud kover, mis
viljendab kiiruse muutumist aja suhtes, ei erine itheski punktis iile £ 1 m/s asjaomase sdiduki kiiruse muutumist
aja suhtes viljendavast vordluskdverast, nagu on mdiratletud kiesoleva lisa liites. Vordluskdvera nihkumist ajatelje
suhtes voib kasutada konstruktsiooni kiiruse saamiseks koridoris.

Asjaomase soiduki vordluskover AV = f(t)

Konealune vordluskdver saadakse asjaomase sdiduki aeglustuskovera integreerimisel, moddetuna laupkokkupdorke-
katses tokkega, nagu on ette nahtud kdesoleva eeskirja 3. lisa punktis 6.

Samaviirne meetod

Katsetamisel voib kasutada muud kui katsesdiduki aeglustamisel pohinevat meetodit juhul, kui kdnealune meetod
vastab punktis 1.6 kirjeldatud kiiruse muutumise vahemiku nduetele.
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Liide

Ekvivalentsuskdver — kdvera AV = f(t) tolerantsiriba
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1.1.

1.2

1.3.

1.4.

1.5.

1.6.

1.7.

1.8.

1.9.

1.10.

2.2.

8. LISA

MOOTMISMEETODID MOOTMISKATSETES: MOOTERIISTAD

MOISTED
Andmekanal

Andmekanal holmab koiki mooteriistu alates andurist (voi teataval kindlal viisil kombineeritud viljundsignaa-
lidega mitmest andurist) kuni mis tahes analiiiisiseadmeteni, millega saab muuta signaali sagedust voi ampli-
tuudi.

Andur

Andur on andmekanali esimene seade, mida kasutatakse moddetava fiiiisikalise suuruse muundamisel teiseks
suuruseks (nditeks pingeks), mida saab toodelda kanali muudes seadmetes.

Kanali amplituudiklass: CAC

Kanali amplituudiklass peab vastama andmekanalile kdesolevas lisas médratud amplituudikarakteristikutele.
CAC number vastab mddteulatuse iilemisele piirile.

Iseloomulikud sagedused Fy, F, Fy

Need sagedused on kindlaks méédratud joonisel.

Kanali sagedusklass: CFC

Kanali sagedusklassi number nditab kanali sageduskaja asukohta joonisel kindlaksmédratud piirides. Kdnealune
number ja sageduse Fy véirtus hertsides on numbriliselt vordsed.

Tundlikkustegur

Sirgjoone tdus, mis on kdige ldhem vihimruutude meetodil méératud kalibreerimisvéirtustele kanali amplituu-
diklassi piires.

Andmekanali kalibreerimisfaktor

Tundlikkustegurite keskvéirtus, hinnatuna logaritmilisel skaalal F; ja Fy [ 2,5 vahel vordsete vahedega asuvatel
sagedustel.

Lineaarsusviga

Kalibreerimisvéirtuse ja punktis 1.6 mddratletud sirgelt loctava vastava viddrtuse vaheline suurim erinevus
protsentides kanali amplituudiklassi tilemisel piiril.

Risttundlikkus

Viljundsignaali suhe sisendsignaalisse, kui andurisse sisenev signaal on risti mdotmisteljega. Seda viljendatakse
tundlikkuse protsendina modteteljel.

Faasihilistus

Andmekanali faasihilistus on vordne siinuselise signaali faasihilistusega (radiaanides), jagatuna konealuse signaali
nurksagedusega (radiaani/sekundis).

Keskkond

Koigi andmekanalit antud ajahetkel mojutavate vilistingimuste kogumoju.

SOORITUSNOUDED
Lineaarsusviga

Andmekanali lineaarsusvea absoluutvairtus mis tahes CFC sagedusel ei tohi olla iile 2,5 % CAC viirtusest kogu
modtepiirkonna ulatuses.

Amplituud olenevalt sagedusest

Andmekanali sageduskaja peab paiknema joonisel esitatud piirsageduskdverate sees. Null dB-joon mdaratakse
kalibreerimisfaktoriga.



L 254114 Euroopa Liidu Teataja

20.9.2012

2.3.

2.4.
2.4.1.

2.4.2.

2.5.

2.6.
2.6.1.

2.6.2.

2.6.2.1.
2.6.2.1.1.

2.6.2.1.2.

2.6.2.1.3.

2.6.2.2.

2.6.2.2.1.

2.6.2.3.

2.6.3.

Faasihilistus

Kindlaks tuleb mddrata faasihilistus andmekanali sisend- ja viljundsignaali vahel ning selle kdikumine vahe-
mikus 0,03 Fy ja Fy ei tohi olla ile 1/10 Fys.

Aeg
Ajaline ulatus

Ajaline ulatus tuleb registreerida ning see peab olema viahemalt 1/100 s, tdpsusega iiks protsent.

Suhteline ajanihe

Suhteline ajanihe kahe voi mitme andmekanali signaali vahel olenemata nende sagedusklassist ei tohi olla iile
1 ms, vilja arvatud faasinihkest tingitud ajanihe.

Kahe voi mitme andmekanali signaalide kombineerimise korral kuuluvad andmekanalid samasse sagedusklassi
ning nende suhteline ajanihe ei tohi olla iile 1/10 Fys.

See noue kehtib nii analoog- ja digitaalsignaalide kui ka stinkroniseerimisimpulsside suhtes.

Anduri risttundlikkus

Anduri risttundlikkus peab olema igas suunas alla 5 protsendi.

Kalibreerimine
Uldosa

Andmekanal tuleb kalibreerida vihemalt kord aastas kasutusel olevatele standarditele vastavate etalonseadmete
abil. Meetodite puhul, mida kasutatakse vordlemisel etalonsecadmetega, ei tohi mddteviga olla iile 1 % CACst.
Etalonseadmete kasutamine on piiratud sagedusalaga, millele need on kalibreeritud. Andmekanali alasiisteeme
voib hinnata eraldi ning kaalutud tulemuste pdhjal arvutada vilja andmekanali tipsuse koguvéirtus. Niiteks
saab ilma andurita kontrollida andmekanali vdimendustegurit, kui seda mojutada anduri véljundsignaali simu-
leeriva elektrisignaaliga, mille amplituud on teada.

Kalibreerimisel kasutatavate etalonseadmete tipsus

Etalonseadmete tipsus peab olema metroloogiateenistuse poolt dokumentaalselt tdendatud voi kinnitatud.

Staatiline kalibreerimine

Kiirendamised

Lubatavad vead peavad olema viiksemad kui + 1,5 % kanali amplituudiklassist.
Joud

Lubatav viga peab olema viiksem kui + 1 % kanali amplituudiklassist.

Nihked

Lubatav viga peab olema viiksem kui + 1 % kanali amplituudiklassist.

Diinaamiline kalibreerimine
Kiirendamised

Etalonkiirendamistel lubatavad vead, viljendatuna protsentides kanali amplituudiklassist, peavad olema viik-
semad kui + 1,5 % sagedusel alla 400 Hz, viiksemad kui * 2 % sagedustel 400 Hz — 900 Hz ning viiksemad
kui + 2,5 % sagedusel iile 900 Hz.

Aeg
Vordlusaja suhteline viga on viiksem kui 107°.

Tundlikkustegur ja lineaarsusviga

Tundlikkustegur ja lineaarsusviga maaratakse andmekanali viljundsignaali modtmise teel, vorrelduna teadaoleva
sisendsignaaliga konealuse signaali eri véirtustega. Andmekanal kalibreeritakse kogu sagedusklassi ulatuses.

Kahesuunaliste kanalite puhul kasutatakse nii positiivseid kui ka negatiivseid vaartusi.

Kui kalibreerimisseadmed ei suuda moddetava suuruse iilikdrgete vdartuste tottu tekitada vajalikku sisendsig-
naali, tuleb kalibreerida kalibreerimisstandardite piires ning konealused piirvddrtused kanda katseprotokolli.

Kogu andmekanal tuleb kalibreerida sagedusel voi sagedusspektris, mille oluline véartus on vahemikus F ja
(Fn[2,5).
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2.6.4.  Sageduskaja kalibreerimine

Faasi ja amplituudi karakteristikud sageduse suhtes médratakse andmekanali viljundsignaalide faasi ja ampli-
tuudi mootmise teel, vorrelduna teadaoleva sisendsignaaliga kdnealuse signaali eri véirtuste juures, mis
muutuvad vahemikus F; ja 10 korda CFC voi 3 000 Hz, olenevalt sellest, kumb viirtus on viiksem.

2.7. Keskkonnamojud

Keskkonnamdjud (elektriline nihkevoog v6i magnetvoog, kaablikiirus jne) médratakse kindlaks korraparaste
kontrollimiste teel. Seda saab teha niiteks andurite ekvivalendiga varustatud asenduskanalite valjundsignaali
registreerimise teel. Oluliste viljundsignaalide puhul voetakse korrigeerivad meetmed, niiteks asendatakse juht-
med.

2.8. Andmekanali valik ja kindlaksméddramine

Andmekanali miiratlevad CAC ja CFC.
CAC peab olema 110 210 ya; 510

3. ANDURITE PAIGALDAMINE

Andurid peavad olema kinnitatud likkumatult, et vibratsioon nende nditu voimalikult vihe mdjutaks. Nouete-
kohaseks loetakse iga paigaldus, mille puhul madalaim resonantssagedus on vordne vihemalt andmekanali
viiekordse sagedusega Fy. Eelkodige kiirendusandurid tuleks paigaldada nii, et tegeliku modtmistelje ja null-
teljesiisteemi vastava telje vaheline esialgne nurk oleks viiksem kui 5°, vilja arvatud juhul, kui tahetakse
analiiiitiliselt voi eksperimentaalselt hinnata paigalduse méju kogutud andmetele. Uhes punktis esinevate
mitmeteljeliste kiirenduste mddtmisel peaks iga kiirendusanduri telg libima konealuse punkti 10 mm ulatuses
ning iga kiirendusmodturi seismilise massi keskme kaugus konealusest punktist peaks olema vahemikus

30 mm.
4. ANDMETE REGISTREERIMINE
4.1. Magnetlindiga analoogsalvesti

Lindi kiirus peaks olema stabiilne ega voi erineda ettendhtud lindikiirusest iile 0,5 %. Salvesti signaali-miira suhe
lindi maksimaalsel kiirusel ei tohiks olla alla 42 dB. Kogu harmoonmoonutus peaks olema viiksem kui 3 %
ning lineaarsusviga peaks olema viiksem kui 1 % mddteulatusest.

4.2. Magnetlindiga digitaalsalvesti

Lindi kiirus peaks olema stabiilne ega voi erineda ettenahtud lindikiirusest dle 10 %.

4.3. Paberlindiga salvesti
Otsese andmesalvestuse puhul peaks paberlindi kiirus mm/s olema vahemalt 1,5 korda suurem Fy hertsides
viljendatud véirtusest. Muudel juhtudel peaks paberi kiirus voimaldama samaviirset resolutsiooni.

5. ANDMETOOTLUS

5.1. Filtreerimine

Andmekanali sagedustele vastavat filtreerimist vdib teha kas salvestuse voi andmetootluse ajal. Enne salvestust
tuleks siiski teha analoogiline filtreerimine CFC tasandist korgemal tasandil, et dra kasutada vihemalt 50 %
salvesti diinaamilisest ulatusest ning vahendada ohtu, et korgsagedused kiillastavad salvesti voi tekitavad vigu

digitaliseerimisel.
5.2. Digitaliseerimine
5.2.1. Proovivotusagedus

Proovivotusagedus peab olema vihemalt 8 Fyy. Analoogsalvestusel voib juhul, kui salvestus- ja lugemikiirused
on erinevad, proovivotusageduse jagada kiiruste suhtega.

5.2.2. Amplituudi resolutsioon

Digitaalsonade pikkus peaks olema vihemalt 7 bitti ja iiks paarsusbitt.

6. TULEMUSTE ESITAMINE

Tulemused tuleb esitada A4-formaadis paberil (ISO/R 216). Tulemuste esitamise korral skeemina tuleks koor-
dinaattelgedel kasutada mootithikuid, mis vastavad valitud tthiku nduetekohasele tdiskordsele (niiteks 1, 2, 5,
10, 20 mm). Kasutatakse SI ithikuid, vilja arvatud sdiduki kiiruse puhul, kui on lubatud kasutada iihikut km/h,
ning kokkupdrkest tuleneva kiirenduse puhul, kui on lubatud kasutada ithikut g, kui g = 9,81 m/sek®
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9. LISA

DEFORMEERITAVA TOKKE MOISTE

1. OSADE JA MATERJALIDE SPETSIFIKATSIOONID

Tokke mootmed on esitatud kiesoleva lisa joonisel 1. Tokke iiksikosade mddtmed on jirgnevalt eraldi loetletud.

1.1. Kargstruktuurne pohiplokk

Modtmed:

Korgus: 650 mm (kirje ribatelje suunas)
Laius: 1000 mm

Stigavus: 450 mm (kdrjetelgede suunas)

Koik eespool esitatud moddud peaksid voimaldama lubatud hilvet £ 2,5 mm.

Materjal: alumiinium 3003 (ISO 209, 1. osa)
Fooliumi paksus: 0,076 mm = 15%

Kdrje suurus: 19,1mm = 20%

Tihedus: 28,6 kg/m?® + 20 %

Purustav survejoud: 0,342 MPa +0 % — 10 % (')

1.2. Loodgineelaja

Modtmed:

Kérgus: 330 mm (kdrje ribatelje suunas)
Laius: 1 000 mm

Stigavus: 90 mm (kirjetelje suunas)

Koik eespool esitatud mdddud peaksid voimaldama lubatud hilvet + 2,5 mm.

Materjal: alumiinium 3003 (ISO 209, 1. osa)
Fooliumi paksus: 0,076 mm = 15%

Kdrje suurus: 6,4mm * 20%

Tihedus: 82,6 kg/m>® + 20 %

Purustav survejoud: 1,711 MPa + 0% — 10 % (!)

1.3. Tagumine plaat

Mdotmed

Korgus: 800 mm * 2,5 mm
Laius: 1000 mm £ 2,5 mm
Paksus: 2,0 mm % 0,1 mm

1.4. Kestamaterjal

Modtmed

Pikkus: 1700 mm £ 2,5mm

Laius: 1000 mm * 2,5 mm

Paksus: 0,81 + 0,07 mm

Materjal: alumiinium 5251/5052 (ISO 209, 1. osa)

(') Kéesoleva lisa punktis 2 kirjeldatud sertifitseerimiskorra kohaselt.
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2.2

2.3.

2.4,

2.5.

Loogineelaja esiosa plaat

Modtmed

Korgus: 330 mm % 2,5 mm

Laius: 1 000 mm # 2,5 mm

Paksus: 0,81 mm * 0,07 mm

Materjal: alumiinium 5251/5052 (ISO 209, 1. osa)
Liim

Soovitatakse kasutada kahekomponendilist poliiuretaanliimi (nt Ciba-Geigy XB5090/1 vaik ja XB5304 kdvendaja voi
samaviirne toode).

ALUMIINIUMIST KARGSTRUKTUURI SERTIFITSEERIMINE

Taielik katsemenetlus alumiiniumist kirgstruktuuri sertifitseerimiseks on esitatud NHTSA TP-214D-s. Jirgmisena
esitatakse kokkuvote menetlusest, mida tuleks kasutada laupkokkuporkes kasutatava tokke materjalide puhul,
mille purustava survejou tugevus on vastavalt 0,342 MPa ning 1,711 MPa.

Proovivotukohad

Tagamaks ithtlast purustava survejou tugevust tdkke kogu esiosa ulatuses, voetakse kaheksa proovi neljast eri kohast,
mis paiknevad ihtlaselt ile kogu kirgstruktuurploki. Ploki sertifitseerimiseks peab seitse kdnealusest kaheksast
proovist vastama jirgmistes punktides ettenihtud purustava survejou nduetele.

Proovivtukohtade paigutus soltub kargstruktuurploki mootmetest. Esimesed neli proovitiikki, kusjuures iga nime-
tatud proovitiiki paksus on 300 mm x 300 mm x 50 mm, Idigatakse tokke esikiilje materjalist. Konealuste proovide
paigutumine kérgstruktuurplokil on esitatud joonisel 2. Igast kdnealusest suuremast proovist 1digatakse tiiibikinni-
tuskatseks vajalikud titkid (150 mm x 150 mm x 50 mm). Sertifitseerimiskatse tehakse igast neljast kdnealusest
proovivdtukohast voetud kahe proovitiiki pohjal. Kaks proovitiikki antakse taotluse korral tiiiibikinnituse taotlejale.

Proovitiiki suurus

Katsetamiseks kasutatakse jargmiste mddtmetega proovitiikke.

Pikkus: 150 mm = 6 mm
Laius: 150 mm * 6 mm
Paksus: 50 mm * 2 mm

Proovitiikkide ebatiielike kirjeseintega servad tasandatakse jargmiselt:
laiuti voivad servad olla kuni 1,8 mm (vt joonist 3),

pikisuunas peab seotud kirje seina pikkuse (riba suunas) iiks pool jadma iihte ning teine pool teise proovitiikki (vt
joonist 3).

Pinna mdotmine

Proovitiiki pikkust moddetakse kolmes punktis: 12,7 mm kaugusel kummastki otsast ja keskel ning tdhistatakse L1,
L2ja L3 (joonis 3). Samal viisi moddetakse laiust ning tihistatakse W1, W2 ning W3 (joonis 3). Kdnealused
mootmised tehakse paksuse keskjoonel. Loogi pindala arvutatakse seejdrel jargmiselt:

~ (L1+1L2+13) N (W1 4+ W2 +W3)
- 3 3

A

Loogi kiirus ja kaugus

Proovitiikile peab m&juma 166k, mille kiirus ei ole alla 5,1 mm/min ega iile 7,6 mm/min. Minimaalne 166gikaugus
on 16,5 mm.

Andmete kogumine

Andmed kasutatava jou ja sissepainde vordlemiseks kogutakse iga katsetatava proovitiiki puhul kas analoog- voi
digitaalvormis. Analoogandmete kogumise korral peab saama neid muuta digitaalseks. Koik digitaalandmed kogu-
takse sagedusega vihemalt 5 Hz (5 punkti sekundis).
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2.6. Purustava survejou madramine

kolme rithma voi nihkeintervalli (n = 1, 2, 3) (vt joonist 4) jargmiselt:
1) 06,4-09,7 mm, viimane kaasa arvatud,
2) 09,7-13,2 mm, viimane kaasa arvatud,
3) 13,2-16,5 mm, viimane kaasa arvatud.

Leitakse iga rithma keskmine véartus:

(F(n)1 4+ F(n)2 + ... F(n)m)_ o=

F(n) = =123
(n) -

kus m on igas kolmes intervallis moddetud andmepunktide arv. Iga rithma purustav survejoud arvutatakse jargmi-
selt:

F
S(n) = —:1), n=123

2.7. Proovitiikki purustava survejou spetsifikatsioon

Kirgstruktuuriga proovitiiki sertifitseerimiseks peavad olema tiidetud jargmised tingimused:
0,308 MPa < S(n) < 0,342 MPa materjali puhul, mille survetugevus on 0,342 MPa

1,540 MPa < S(n) < 1,711 MPa materjali puhul, mille survetugevus on 1,711 MPa
n=1,2 3

2.8. Plokki purustava survejou spetsifikatsioon

Katseks tuleb votta kaheksa proovitiikki iihtlaselt iile ploki paiknevatest kohtadest. Ploki sertifitseerimiseks peab
seitse konealusest kaheksast proovitiikist vastama eelmises punktis ettendhtud purustava survejou nduetele.

3. LIMIMINE

3.1. Vahetult enne tthendamist tuleb ithendatava alumiiniumlehe pinnad péohjalikult puhastada nduetekohase lahustiga,
nditeks 1-1-1-triklooretaaniga. Puhastada tuleb vihemalt kaks korda véi nii palju kordi, kui on vaja rasva- ja
tolmujaakide eemaldamiseks. Seejirel hoorutakse puhastatud pindu 120se liivapaberiga. Metall- voi ranikarbiidlii-
vapaberit ei ole lubatud kasutada. Pinnad tuleb pdhjalikult tile hddruda, liivapaberit t66 kdigus korrapdraselt vahe-
tades, et viltida poleerimisefekti tekitavat paberi ummistumist. Pdrast liivapaberiga hdorumist tuleb pinnad eespool
kirjeldatud viisil uuesti pohjalikult puhastada. Kokku peab pindu lahustiga puhastama vihemalt neli korda. Kogu
hoorumisel tekkinud tolm ja jasgid tuleb eemaldada, sest need vahendavad liimi moju.

3.2. Liim kantakse kummist ribirulli abil ainult tthele liimitavale pinnale. Kargstruktuuri liimimisel alumiiniumlehele
kaetakse liimiga ainult alumiiniumleht.

Pind kaetakse iihtlaselt liimiga maksimaalselt 0,5 kg/m? kohta, liimikihi maksimaalne paksus vib olla 0,5 mm.

4. EHITUS

4.1. Tokke kirgstruktuurne pohiplokk tuleb tagumise plaadiga kokku liimida nii, et kirjeteljed on plaadiga risti. Kestama-
terjal tuleb kokku liimida kargstruktuurploki eesmise pinnaga. Kestamaterjali pealmine ja alumine pind ei tohi olla
tokke kargstruktuurse pdhiplokiga kokku liimitud, kuid peavad olema selle ldhedale asetatud. Kestamaterjal peab
olema tagumise plaadiga kokku liimitud kinnitusaarikutes.

4.2. Loogineelaja peab olema liimitud eesmise kestamaterjali kiilge nii, et kirjeteljed asetsevad plaadiga risti. Lodgineelaja
pohi peab asuma kestamaterjali alumise pinnaga iihel tasapinnal. Loogineelaja esiosa plaat tuleb 166gineelaja esiosale
liimida.

4.3. Seejdrel tuleb loogineelaja kahe horisontaalse pilu abil kolmeks vordseks osaks jagada. Nimetatud pilud 1igatakse
loogineelaja kogu siigavuselt ning need peavad ulatuma iile 166gineelaja kogu laiuse. Pilud 1oigatakse saega; nende
laius peab vastama saelehe laiusele ning ei tohi olla iile 4,0 mm.

4.4. Augud tokke paigaldamiseks puuritakse kinnitusddrikutesse (joonis 5). Augud peavad olema 9,5 mm libimodduga.
Viis auku puuritakse iilemisse ddrikusse 40 mm kaugusele ddriku iilemisest servast ning viis auku puuritakse alumisse
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ddrikusse 40 mm kaugusele nimetatud dériku alumisest servast. Augud peavad asuma 100 mm, 300 mm, 500 mm,
700 mm, 900 mm kaugusel tokke kummastki servast. Koik augud puuritakse + 1 mm tdpsusega nimikauguse
suhtes. Need aukude asukohad on vaid soovituslikud. Samuti vdib kasutada alternatiivseid asukohti, mis pakuvad
vihemalt sama paigaldustugevust ja kindlust, nagu eespool esitatud paigaldusniitajad.

PAIGALDUS

Deformeeritav tdke kinnitatakse litkumatult massi serva kiilge, mille raskus on vihemalt 7 x 104 kg, voi sellele
kinnitatud konstruktsiooni kiilge. Tokke esiosa on kinnitatud nii, et sdiduk ei saaks tiheski kokkupdrkefaasis kokku
puutuda tihegi konstruktsiooni osaga, mille kaugus tokke pealispinnast (vilja arvatud tlemine ddrik) on ile
75 mm ('). Pinna esikiilg, millele deformeeritav toke on kinnitatud, peab olema tasane ning tthetaoline kogu esikiilje
korguses ja laiuses ning kulgema kiirendusraja telje suhtes vertikaalselt + 1° ning risti + 1°. Kinnituspind ei tohi katse
ajal nihkuda iile 10 mm. Vajaduse korral tuleb kasutada betoonploki nihkumist takistavaid tdiendavaid kinnitus- voi
piiramisseadmeid. Deformeeritava tokke serv tuleb seada betoonploki serva korgusele katsetatava sdiduki kiilje
suhtes.

Deformeeritav tdke tuleb betoonploki kiilge kinnitada kiimne poldi abil, viis polti iilemises ning viis alumises
kinnitusdirikus. Konealuste poltide 1dbimdot peab olema vihemalt 8 mm. Nii iilemisel kui ka alumisel kinnitus-
adrikul tuleb kasutada terasest klambreid (vt jooniseid 1ja 5). Klambrite kdrgus peab olema 60 mm ning laius
1 000 mm, klambrite paksus peab olema vihemalt 3 mm. Klambrite servad tuleb iimaraks lihvida, et viltida tdkke
rebenemist kokkupdrke ajal klambriga kokku puutudes. Klambri serv ei tohiks paikneda tokke iilemise kinnitusaa-
riku pohjast korgemal kui 5 mm vdi peaks paiknema tokke alumise kinnitusddriku tilaosast 5 mm madalamal.
Molemasse klambrisse puuritakse viis labivat auku labimodduga 9,5 mm, mis vastavad aukudele tokke kinnitusaa-
rikus (vt punkti 4). Kinnitusklamber ja tokkedidriku auke voib suurendada vahemikus 9,5 mm kuni 25 mm, et
sobitada neid tagaplaadi erinevustega ja/vdi koormuseanduriga seina augu nditajatega. Koik konealused kinnitused
peavad lookkatses vastu pidama. Kui deformeeritav toke paigaldatakse koormuseanduriga seinale (LCW), tuleb
arvestada, et eespool esitatud mdddud on minimaalsed. LCW olemasolu korral voib kinnitusklambreid pikendada,
et sobitada need poltide kdrgemate paigaldusavadega. Kui klambreid tuleb pikendada, tuleks modturina kasutada
paksemat terast, et toke ei tdmbuks kokkupdrke ajal seinast eemale, ei painduks ega rebeneks. Kui tokke paigalda-
miseks kasutatakse monda alternatiivset meetodit, peaks see olema vihemalt sama kindel, kui eespool kirjeldatud
meetod.

(") Sellele noudele vastavaks loetakse mass, mille otsa korgus on 125 mm kuni 925 mm ja siigavus vahemalt 1 000 mm.
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Joonis 1

Deformeeritav toke laupkokkupdrkekatses
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Joonis 2

Sertifitseerimiseks vajalike proovitiikkide paigutus
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Kui a > 900 mm: x = 1/3 (b — 600 mm) jay = 1/3 (a — 600 mm) (kui a < b)
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Kui a < 900 mm: x = 1/5 (b — 1200 mm) ja y = 1/2 (a — 300 mm) (kui a < b)
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Joonis 3

Kirgstruktuuri teljed ja mddtmed
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Purustav survejoud ja nihkumine
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10. LISA

MANNEKEENI SAARE JA LABAJALA SERTIFITSEERIMISE KORD

LABAJALA ULAOSA LOOKKATSE

Selle katse eesmirk on mairata Hybrid III labajala ja hiippeliigese reaktsioon raske 166giseadise tipselt madratletud
loogile pendelkokkupdrkes.

Katses kasutatakse Hybrid III sdidre tidielikku seadist, vasak (86-5001-001) ja parem (86-5001-002), mis on varus-
tatud labajala ja hiippeliigesega, vasak (78051-614) ja parem (78051-615), kuhu kuulub pdly.

Polvekedra (78051-319 Rev A) kinnitamiseks katseseadmele kasutatakse koormussimulaatorit (79051-16 Rev B).

Katsetusmetoodika

Enne katset mdjutatakse (leotatakse) iga sddrt neli tundi temperatuuriga 22 °C + 3 °C ning suhtelise niiskusega
40 + 30 %. Konditsioneerimisaeg ei hdlma piisiseisundini jdudmise aega.

. Naha 166gipind ning ka 166giseadise pind puhastatakse enne katset isopropiiiilalkoholi voi samavairse ainega.

Puistatakse ile talgiga.

. Loogiseadise kiirendusmodtur asetatakse nii, et selle tundlikkustelg oleks paralleelne labajalale langeva 166gi

suunaga.

. Sddr paigaldatakse joonisel 1 kujutatud katseseadmele. Katseseade kinnitatakse nii tugevasti, et see lookkatse ajal ei

liiguks. Reieluu koormussimulaatori (78051-319) keskjoon peab olema vertikaalne lubatud hilbega + 0,5°. Alus
reguleeritakse nii, et pdlveliigese kinnituskahvlit ja hiippeliigese kinnituspolti ithendav sirgjoon on horisontaalne
lubatud hilbega * 3°, kusjuures kand toetub kahele vihese hddrdumisega materjalist (PTFE) valmistatud plaadile.
Tuleb jilgida, et sddremari paikneks sddreluu pdlvepoolses osas. Hiippeliiges reguleeritakse nii, et labajala alaosa
oleks vertikaalne ning risti 100gi suunaga * 3° ning labajala sagitaalne kesktasand oleks iihel joonel pendli
kinnitustalaga. Pdlve- ja hiippeliigest tuleb enne iga katset reguleerida 1,5 + 0,5 g ulatuses. Hiippeliiges regulee-
ritakse vabalt lilkuma ning pingutatakse ainult sedavord, kui on vaja labajala piisimiseks PTFE plaadil.

Jaik loogiseadis koosneb horisontaalsest silindrist libimddduga 50 + 2 mm ning pendlist, mis on kinnitatud talale
labimddduga 19 £+ 1 mm (joonis 4). Silindri mass koos mddteriistade ja silindri sees oleva kinnitustala osaga on
1,25 + 0,02 kg. Pendli kinnitustala mass on 285 # 5 g. Tala kinnitustelje ithegi poorleva osa mass ei tohi olla iile
100 grammi. Loogiseadise silindri horisontaalse kesktelje ning kogu pendli poorlemistelje vaheline kaugus peab
olema 1250 £ 1 mm. Silindri pikitelg peab olema horisontaalne ja risti 160gi suuna suhtes. Pendel tabab labajala
alumist kiilge 185+ 2 mm kaugusel kannast, mis lebab likkumatul horisontaalsel alusel, kusjuures pendli tala
pikisuunaline kesktelg kaldub 166gi hetkel vertikaaljoonest maksimaalselt 1° vorra korvale. Lodgiseadise juhtimine
peab tagama, et ei toimuks markimisvéirset litkumist kiilg- ja vertikaalsuunas ega ringliikumist.

. Mitme iihel sidrel jarjestikku sooritatava katse vahele peab jidma vihemalt 30 minutit.

. Andmehoivesiisteem, sealhulgas andurid, peab vastama CFC 600 spetsifikatsioonidele, nagu on kirjeldatud 8. lisas

Sooritusspetsifikatsioon

Kui kummagi jala pakka punkti 1.3 kohaselt tabava 160gi kiirus on 6,7 (£ 0,1) m/s, siis peab maksimaalne sddreluu
paindemoment y-telje (M,) timber olema vahemikus 120 + 25 Nm.

LABAJALA ALAOSA LOOKKATSE ILMA KINGATA

Kéesoleva katse eesmdrk on mdaarata Hybrid III labajala ja naha reaktsioon raske loogiseadise tipselt mddratletud
loogile pendelkokkuporkes.

Katses kasutatakse Hybrid III sddre tdielikku seadist, vasak (86-5001-001) ja parem (86-5001-002), mis on varus-
tatud labajala ja hiippeliigesega, vasak (78051-614) ja parem (78051-615), kuhu kuulub pélv.
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Polvekedra (78051-319 Rev A) kinnitamiseks katseseadmele kasutatakse koormussimulaatorit (79051-16 Rev B).

Katsetusmetoodika

Enne katset mdjutatakse (leotatakse) iga sddrt neli tundi temperatuuriga 22 £+ 3 °C ning suhtelise niiskusega
40 + 30 %. Konditsioneerimisaeg ei holma piisiseisundini joudmise aega.

. Naha 166gipind ning ka 166giseadise pind puhastatakse enne katset isopropiiiilalkoholi vdi samaviirse ainega.

Puistatakse iile talgiga. Kontrollitakse, et kanna energiat neelav osa oleks kahjustusteta.

. Loogiseadise kiirendusmddtur asetatakse nii, et selle tundlikkustelg oleks paralleelne 166giseadme pikisuunalise

keskjoonega.

. Sddr paigaldatakse joonisel 2 kujutatud katseseadmele. Katseseade kinnitatakse nii tugevasti, et see lookkatse ajal ei

liiguks. Reieluu koormussimulaatori (78051-319) keskjoon peab olema vertikaalne lubatud hilbega £ 0,5°. Alus
reguleeritakse nii, et pdlveliigese kinnituskahvlit ja hiippeliigese kinnituspolti ithendav sirgjoon on horisontaalne
lubatud hilbega + 3°, kusjuures kand toetub kahele vihese hddrdumisega materjalist (PTFE) valmistatud plaadile.
Tuleb jilgida, et sddremari paikneks sddreluu polvepoolses osas. Hiippeliiges reguleeritakse nii, et labajala alaosa
oleks vertikaalne ning risti 166gi suunaga * 3,° ning labajala sagitaalne kesktasand oleks ithel joonel pendli
kinnitustalaga. Polve- ja hiippeliigest tuleb enne iga katset reguleerida 1,5 + 0,5 g ulatuses. Hiippeliiges regulee-
ritakse vabalt lilkuma ning pingutatakse ainult sedavord, kui on vaja labajala piisimiseks PTFE plaadil.

Jaik 1o6giseadis koosneb horisontaalsest silindrist libimddduga 50 £ 2 mm ning pendlist, mis on kinnitatud talale
labimooduga 19 £+ 1 mm (joonis 4). Silindri mass koos mdoteriistade ja silindri sees oleva kinnitustala osaga on
1,25 £ 0,02 kg. Pendli kinnitustala mass on 285 * 5 g. Tala kinnitustelje tthegi poorleva osa mass ei tohi olla iile
100 grammi. Loogiseadise silindri horisontaalse kesktelje ning kogu pendli poorlemistelje vaheline kaugus peab
olema 1250 £ 1 mm. Silindri pikitelg peab olema horisontaalne ja risti 166gi suuna suhtes. Pendel tabab labajala
alumist kiilge 62 + 2 mm kaugusel kannast, mis lebab likkumatul horisontaalsel alusel, kusjuures pendli tala
pikisuunaline kesktelg kaldub 166gi hetkel vertikaaljoonest maksimaalselt 1° vorra korvale. Lodgiseadise juhtimine
peab tagama, et ei toimuks markimisvaarset litkumist kiilg- ja vertikaalsuunas ega ringliikumist.

. Mitme {ithel sddrel jirjestikku sooritatava katse vahele peab jadma vihemalt 30 minutit.

. Andmehdivesiisteem, sealhulgas andurid, peab vastama CFC 600 spetsifikatsioonidele, nagu on kirjeldatud 8. lisas.

Sooritusspetsifikatsioon

Kui kummagi jala kanda punkti 2.3 kohaselt tabava 166gi kiirus on 4,4 £ 0,1 m/s, siis peab 166giseadise maksi-
maalne kiirendus olema 295 + 50 g.

LABAJALA ALAOSA LOOKKATSE (KINGAGA)

Selle katse eesmirk on kontrollida kinga ja Hybrid IIl kanna ning hiippeliigese reaktsiooni raske 166giseadise tapselt
mairatletud 16ogile pendelkokkupdrkes.

Katses kasutatakse Hybrid III sddre tdielikku seadist, vasak (86-5001-001) ja parem (86-5001-002), mis on varus-
tatud labajala ja hiippeliigesega, vasak (78051-614) ja parem (78051-615), kuhu kuulub polv. Polvekedra (78051-
319 Rev A) kinnitamiseks katseseadmele kasutatakse koormussimulaatorit (79051-16 Rev B). Labajalale paigalda-
takse 5. lisa punktis 2.9.2 kindlaksmairatud king.

Katsetusmetoodika

. Enne katset mojutatakse (leotatakse) iga sddrt neli tundi temperatuuriga 22 + 3 °C ning suhtelise niiskusega

40 + 30 %. Konditsioneerimisaeg ei holma piisiseisundini joudmise aega.

. Enne katset puhastatakse kinga tallal asuv 166gipind pehme lapiga ning loogiseadise pind isopropiiiilalkoholi voi

samaviirse ainega. Kontrollitakse, et kanna energiat neelav osa oleks kahjustusteta.
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3.3.3.

3.4.
3.4.1.

Loogiseadise kiirendusmootur asetatakse nii, et selle tundlikkustelg oleks paralleelne 166giseadme pikisuunalise
keskjoonega.

. Sddr paigaldatakse joonisel 3 kujutatud katseseadmele. Katseseade kinnitatakse nii tugevasti, et see lookkatse ajal ei

liiguks. Reieluu koormussimulaatori (78051-319) keskjoon peab olema vertikaalne lubatud hilbega + 0,5°. Alus
reguleeritakse nii, et polveliigese kinnituskahvlit ja hiippeliigese kinnituspolti thendav sirgjoon on horisontaalne
lubatud hilbega + 3°, kusjuures kinga kand toetub kahele vihese hodrdumisega materjalist (PTFE-leht) valmistatud
plaadile. Tuleb jilgida, et sddremari paikneks sddreluu pdlvepoolses osas. Hiippeliiges reguleeritakse nii, et tasand,
mis on kokkupuutes kanna ning kinga alaosa tallaga asetseks vertikaalselt ja risti 160gi suunaga 3°, ning labajala ja
kinga sagitaalne kesktasand oleks ithel joonel pendli kinnitustalaga. Polve- ja hiippeliigest tuleb enne iga katset
reguleerida 1,5 £ 0,5 g ulatuses. Hiippeliiges reguleeritakse vabalt liitkuma ning pingutatakse ainult sedavord, kui on
vaja labajala piisimiseks PTFE plaadil.

. Jik 166giseadis koosneb horisontaalsest silindrist libimddduga 50 + 2 mm ning pendlist, mis on kinnitatud talale

labimddduga 19 £+ 1 mm (joonis 4). Silindri mass koos mddteriistade ja silindri sees oleva kinnitustala osaga on
1,25 £ 0,02 kg. Pendli kinnitustala mass on 285 * 5 g. Tala kinnitustelje ithegi poorleva osa mass ei tohi olla iile
100 grammi. Loogiseadise silindri horisontaalse kesktelje ning kogu pendli poorlemistelje vaheline kaugus peab
olema 1250 *1 mm. Silindri pikitelg peab olema horisontaalne ja risti 166gi suuna suhtes. Pendel tabab kinga
kanda horisontaaltasapinnal, mis on 62 + 2 mm korgusel mannekeeni kannast, kui king toetub jdigalt kinnitatud
horisontaalsele alusele, kusjuures pendli tala pikisuunaline kesktelg kaldub 166gi hetkel maksimaalselt 1 kraadi
vorra vertikaaljoonest korvale. Loogiseadise juhtimine peab tagama, et ei toimuks markimisvaarset litkumist kiilg- ja
vertikaalsuunas ega ringlitkumist.

. Mitme iihel siirel jarjestikku sooritatava katse vahele peab jidma vihemalt 30 minutit.

. Andmehdivesiisteem, sealhulgas andurid, peab vastama CFC 600 spetsifikatsioonidele, nagu on kirjeldatud 8. lisas.

Sooritusspetsifikatsioon

Kui kummagi jala kanda punkti 3.3 kohaselt tabava 166gi kiirus on 6,7 + 0,1 m/s, siis peab sdidreluule suunatud
maksimaalne survejoud (F,) olema 3,3 + 0,5 kN.

Joonis 1
Labajala iilaosa 166kkatse

Katseseadme spetsifikatsioonid

vertikaaltasapind
jalatalla all

1250 £ 1 mm

1,25 + 0,05 kg

horisontaaltasapind
labi  polve- ja
hiippeliigese

185+ 2 mm

kaks kihti vihese
hadrdumisega

vertikaaltasapind
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Joonis 2

Labajala alaosa 166kkatse (ilma kingata)

Katseseadme spetsifikatsioonid

vertikaaltasapind
1250 £ 1 mm
horisontaaltasapind 1abi 1,25 + 0,05 kg
polve- ja hiippeliigese iAol
62+ 2 mm
r

kaks kihti vahese
hddrdumisega

vertikaaltasapind

Joonis 3
Labajala alaosa 166kkatse (kingaga)

Katseseadme spetsifikatsioonid

vertikaaltasapind
kingatalla all

1250+ 1 mm

horisontaaltasapind 1dbi
polve- ja hiippeliigese
1,25+ 0,05 kg

£

62 +2mm

< R——— |
(jalakannast)

kaks kihti
vihese hddrdumisega
materjali

vertikaaltasapind
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Materjal alumiiniumsulam
Kde mass: 285 £ 5¢g
Loogisilindri mass: 1 250 + 20 g

toru valislabimddduga 19 =

1 mm ja seina paksusega
1,6 mm

Joonis 4
Pendlikujuline l66giseadis

vihese hddrdumisega
laager

£

kiirendusmodtur

1250 £ 1 mm

@50 £ 2 mm

\
2mC S

nimivdartus 235 mm
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LISA 11

KATSEMENETLUSED, MIS KASITLEVAD ELEKTRISOIDUKITES VIIBIJATE KAITSET KORGEPINGE JA

ELEKTROLUUTIDE VALJAVOOLU EEST

Kéesolevas lisas kirjeldatakse katsemenetlust, millega tdendatakse vastavust punktis 5.2.8 sitestatud elektriohutuse
nouetele. Nditeks megaoommeetri voi ostsillograafi abil tehtud mdotmised on asjakohane alternatiiv allpool kirjel-
datud isolatsioonitakistuse mootmise menetlusele. Sellisel juhul voib olla vajalik isolatsioonitakistuse integreeritud
jalgimissiisteemi deaktiveerimine.

Enne soiduki kokkuporkekatse tegemist moddetakse ja registreeritakse kdrgepingesiini pinge (Vb) (vt joonis 1), et
teha kindlaks, kas see on sdiduki tootja madratud talitluspinge piirides.

KATSE ETTEVALMISTAMINE JA KATSESEADMED

Kui kasutatakse korgepinge lahtiithendamise funktsiooni, tehakse mo6tmised lahtiithendamisseadme molemal poolel.

Kui korgepinge lahtiithendamisseade on laetava energiasalvestussiisteemi voi energia muundamise siisteemi lahuta-
matu osa ning laetava energiasalvestussiisteemi kdrgepingesiin voi energia muundamise siisteem on kokkupdrkekatse
jargselt kaitstud kaitseastme IPXXB kohaselt, voib mootmisi teha iiksnes lahtitthendamisseadme ja elektrikoormuste
vahel.

Selles katses kasutatav voltmeeter vdimaldab mdota alalispinge viddrtusi ja selle sisetakistus on vahemalt 10 MQ.

PINGE MOOTMISEL VOIB KASUTADA JARGMISI JUHISEID

Parast kokkuporkekatset mairake korgepingesiini pinged (Vy, Vi, V) (vt joonis 1).

Pinget moddetakse mitte varem kui 5 sekundit ja mitte hiljem kui 60 sekundit parast kokkuporget.

Seda menetlust ei kohaldata, kui katse tehakse tingimustes, kus elektriline jouiilekandesiisteem ei ole pingestatud.

Joonis 1

Vi, V1 ja V, mdotmine

Laetava energiasalvestussiisteemi

Energia muundamise siisteemi koost Va koost
st —— e
. ~ . .. 2
| Korgepingesiin 1 :
H y T
.
' I
’ '
Energia ! Veosiist l Laetav
muundamise i ———— V. energiasalves-
siisteem tussiisteem

Elektriline Sassii



20.9.2012

Euroopa Liidu Teataja

L 254/131

VAHESE ELEKTRIENERGIA PUHUL KOHALDATAV HINDAMISMENETLUS

Enne kokkupdrget ithendatakse liiliti S; ja teadaolev viljakustutustakisti R, paralleelselt asjaomase kondensaatoriga
(vt joonis 2).

Kodige varem 5 sekundit ja mitte hiljem kui 60 sekundit parast kokkupdrget suletakse liliti S; ning moddetakse ja
registreeritakse pinge Vi, ja vool I.. Pinge Vy ja voolu I, mddtmise tulemus ithendatakse ajavahemikuga, mis algab
liliti S; sulgemise hetkest (t) ja kestab kuni hetkeni, mil pinge Vy, langeb allapoole korgepinge piiri 60 V alalisvoolu
korral (ty). Tulemusena saadakse koguenergia (TE) dzaulides.

a) TE= [TV, x Ldt

Kui V, moddetakse 5-60 sekundi jooksul pirast kokkupdrget ja X-kondensaatori elektrimahutavus (C,) on tootja
poolt kindlaks mairatud, arvutatakse koguenergia (TE) jargmise valemi jargi:

b) TE = 0,5 x C, x (V2 = 3 600)

Kui V; ja V, (vt joonis 1) mdddetakse 5-60 sekundi jooksul pirast kokkuporget ja Y-kondensaatori elektrima-
hutavused (Cyy, Cyy) on tootja poolt kindlaks médratud, arvutatakse koguenergia (TE;, TE,,) jirgmiste valemite
jargi:

yb

) TEy; = 0,5 x Cyy x (Vi? = 3 600)

TE

2 = 0,5 % Cyy x (V,? = 3600)

Seda menetlust ei kohaldata, kui katse tehakse tingimustes, kus elektriline jouiilekandesiisteem ei ole pingestatud.

Joonis 2

X-kondensaatoris salvestatud kdrgepingesiini energia mddtmise niide

Elektriline Sassii

. damise si ik Laetava
Energia muundamise siisteemi koost energiasalvestussiisteemi koost

o= e — — . — — B — — — — —

Korgepingesiin

Energia
muundamise

Laetav
energiasalves-

Veosiisteem | 'V

siisteem tussiisteem

o P
w

! o

!

..—..—--—--—--—: s o s ¢ o v — —

[

Elektriline Sassii

FUUSILINE KAITSE

Pirast soiduki kokkuporkekatset avatakse, voetakse lahti voi eemaldatakse tooriistu kasutamata kdik korgepinge all
olevaid komponente imbritsevad osad. Kdiki iilejadnud iimbritsevaid osi kasitatakse fiiiisilise kaitse osana.
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4.1.

Elektriohutuse hindamiseks surutakse 1. liite joonisel 1 kujutatud liigestega katsesdrm fiiiisilise kaitse aukudesse ja
avadesse katsejouga 10 N + 10 protsenti. Kui liigestega katsesdrm labib fiiiisilise kaitse osaliselt voi taielikult, seatakse
liigestega katsesdrm kdikidesse allpool kirjeldatud asenditesse.

Katsesdorme molemaid liigeseid painutatakse sirgest asendist alustades kdrvalasuva sdormesegmendi telje suhtes kuni
90° ning need seatakse koikidesse véimalikesse asenditesse.

Sisemisi elektrilisi kaitsetokkeid kisitatakse kaitsekesta osana.

Vajaduse korral tuleb elektrilise kaitsetokke voi kaitsekesta sees asuva liigestega katsesdrme ja kdrgpingestatud osade
vahele tthendada madalpingeallikas (pingega vahemalt 40 V ja mitte iile 50 V) jadamisi sobiva lambiga.

Nouetele vastavuse tingimused

Punkti 5.2.8.1.3 nduded loetakse tdidetuks, kui liite joonisel kujutatud liigestega katsesdrm ei puutu kokku korg-
pingestatud osadega.

Vajaduse korral voib kasutada peeglit voi fiiberskoopi, et kontrollida, kas liigestega katsesdrm puutub vastu korge-
pingesiini.

Kui selle ndude kontrollimiseks kasutatakse liigestega katsesdrme ja korgpingestatud osade vahelist signaaliahelat, ei
tohi lamp siittida.

ISOLATSIOONITAKISTUS

Korgepingesiini ja elektrilise Sassii vahelise isolatsioonitakistuse méddramiseks voib kasutada mootmist voi modtmiste
ja arvutuste kombinatsiooni.

Kui isolatsioonitakistus maaratakse modtmise teel, tuleks jargida jargmisi juhiseid.

Moddetakse ja registreeritakse korgepingesiini miinus- ja plusspooluse vaheline pinge (Vi) (vt joonis 1).

Moddetakse ja registreeritakse kdrgepingesiini miinuspooluse ja elektrilise Sassii vaheline pinge (V;) (vt joonis 1).

Moddetakse ja registreeritakse korgepingesiini plusspooluse ja elektrilise Sassii vaheline pinge (V,) (vt joonis 1).

Kui V; on suurem voi sama suur kui V,, ithendatakse korgepingesiini miinuspooluse ja elektrilise Sassii vahele
teadaoleva takistusega (R,) standardtakisti. Seejarel mdddetakse kdrgepingesiini miinuspooluse ja sdiduki elektrilise
Sassii vaheline pinge (V) (vt joonis 3). Esitatud valemi jirgi arvutatakse isolatsioonitakistus (R;).

R; = R*(Vp,[Vy" = Vp[Vy) vBi R; = R*V¥(1[Vy = 1/V))

Saadud tulemus R;, mis on elektrilise isolatsiooni takistus oomides ((), jagatakse kdrgepingesiini toopingega voltides

(V).

@V) = R; (@)totpinge (V)
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Elektriline 3assii

Joonis 3

V" mdédtmine

Energia muundamise siisteemi koost

Laetava
energiasalvestussiisteemi koost
e O,

Energia
muundamise

siisteem

— — — 1 — — — - — " —

St s sy . 1
s Korgepingesiin | :
f ' |
: I ;
I = |
g | .
I i Laetav I
. .
i Veosiisteem ' energiasalves- i
: I tussiisteem 5
- .
I : |
: I :
I : |
] | :
| I‘ L |

Vy'

Elektriline 3assii

Kui V, on suurem kui V;, tihendatakse kdrgepingesiini plusspooluse ja elektrilise 3assii vahele teadaoleva takistusega
(R,) standardtakisti. Kui R, on paigaldatud, mdddetakse korgepingesiini plusspooluse ja elektrilise Sassii vaheline

pinge (V) (vt joonis 4).

Isolatsioonitakistus (R;) arvutatakse jargmise valemi jirgi.

R; = R*(Vp/Vy' = Vp/[Vy) voi R = R*Vp*(1[Vy' = 1/V))

Saadud tulemus R;, mis on elektrilise isolatsiooni takistus oomides (Q), jagatakse kdrgepingesiini toopingega voltides

R; (Q/V) = R; (Q) | to6pinge (V)
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Joonis 4

V,” mddtmine

Elektriline Sassii

Laetava energiasalvestus-

Energia muundamise stisteemi koost Va' Ro siisteemi koost

i Korgepingesiin 1

Energia

i Laetav
muundamise Veosiisteem

stisteem

energiasalves-
tussiisteem

T — . — —— - —

Elektriline Sassii

Markus: teadaoleva standardtakistuse véirtus R, (Q) peaks vorduma minimaalse ndutava isolatsioonitakistuse (Q/V) ja
soiduki toopinge (V) korrutisega, + 20 %. R, ei pea vorduma tdpselt selle vdirtusega, kuna vorrandid kehtivad R,
koigi vddrtuste kohta; kuid sellises vahemikus oleva R, véirtuse puhul on saavutatud pinge mddtmisel piisav tipsus.

6. ELEKTROLUUTIDE VALJAVOOL

Fuisilisele kaitsele lisatakse vajaduse korral asjakohane kate, et viltida elektroliiiitide leket lactavast energiasalves-
tussiisteemist kokkuporkekatse jirel.

Kui tootja ei ole ette ndinud vahendeid eri vedelike lekete eristamiseks, kisitatakse koiki lekkinud vedelikke elekt-
roliiiitidena.

7. LAETAVA ENERGIASALVESTUSSUSTEEMI PAIGALPUSIMINE

Nouetele vastavus mairatakse kindlaks visuaalse kontrollimise teel.
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Liide

Liigestega katsesdorm (IPXXB)

Liigestega katsesorm

@275
Kiepide : : 2
[ - ] . e
T . &
' —— ]
Kaitse —' - “14 Isoleerivmaterjal !
i :
| :
I i
! i
: :
I i
: :
| : &
]
i i
Tokestuspind i E
= a4 . B
et < hon e [
A:&& \ <P = 2
—_—— |
s & e ) 15
B ) B 'g b gv L )
R2 = 0,05 ~ * R4 = 0,06 . a1
silindriline kerajas

_._

Loige A-A

Ldige B-B

Materjal: metall, kui ei ole teisiti ette nahtud.

Lineaarsed mddtmed on antud millimeetrites.

Modtmete lubatud hilbed konkreetsete lubatud hélvete puudumisel:

a) nurkade puhul: 0/-10°

b) lineaarsete modtmete puhul: kuni 25 mm: 0/-0,05 mm; iile 25 mm: + 0,2 mm

Kumbki liiges voimaldab samas tasapinnas ja samas suunas likkumist kuni 90° ulatuses lubatud hilbega 0 kuni +10°.










Tellimishinnad aastal 2012 (ilma kdibemaksuta, sisaldavad tavalise saatmise kulusid)

Euroopa Liidu Teataja L- ja C-seeria véljaanne ainult paberkandjal | ELi 22 ametlikus keeles 1200 eurot aastas
Euroopa Liidu Teataja L- ja C-seeria paberkandjal + ELi 22 ametlikus keeles 1 310 eurot aastas
DVD-| aastane véljaanne

Euroopa Liidu Teataja L-seeria valjaanne ainult paberkandjal ELi 22 ametlikus keeles 840 eurot aastas
Euroopa Liidu Teataja L- ja C-seeria igakuiselt ja kumulatiivselt ELi 22 ametlikus keeles 100 eurot aastas
DVD-I

Euroopa Liidu Teataja lisa (S-seeria — avalikud hanked ja mitmekeelne: 200 eurot aastas
pakkumismenetlused) kord nadalas DVD-I ELi 23 ametlikus keeles

Euroopa Liidu Teataja C-seeria — varbamiskonkursid konkursside keeled 50 eurot aastas

Euroopa Liidu Teatajat saab tellida Euroopa Liidu 22 ametlikus keeles. Teataja on jaotatud L-seeriaks (digusaktid)
ja C-seeriaks (teave ja teatised).

Iga keeleversioon tuleb tellida eraldi.

Vastavalt ndukogu méaérusele (EU) nr 920/2005, mis avaldati ELTs L 156 18. juunil 2005 ja milles satestatakse, et
Euroopa Liidu institutsioonid ei ole ajutiselt kohustatud koostama ja avaldama kdiki digusakte iiri keeles, miliakse
ELT iirikeelseid valjaandeid eraldi.

Euroopa Liidu Teataja lisa (S-seeria — avalikud hanked ja pakkumismenetlused) tellimus sisaldab kdiki 23 keele-
versiooni Uhel mitmekeelsel DVD-I.

Soovi korral saab koos Euroopa Liidu Teataja tellimusega mitmesuguseid Euroopa Liidu Teataja kaasandeid.
Kaasannete iimumisest teavitatakse tellijaid teadaande vahendusel, mis avaldatakse Euroopa Liidu Teatajas.

Muiik ja tellimused

Erinevate tasuliste perioodikavéljaannete tellimusi, k.a Euroopa Liidu Teataja tellimust, saab vormistada meie
edasimiuljate kaudu. Edasimuujate nimekiri on kattesaadav jargmisel veebilehel:

http://publications.europa.eu/others/agents/index_et.htm

EUR-Lexi (http://eur-lex.europa.eu) kaudu pakutakse otsest ja tasuta juurdepaasu Euroopa Liidu
oigusaktidele. Nimetatud veebilehel saab tutvuda Euroopa Liidu Teatajaga ning ka lepingute,
oigusaktide, kohtupraktika ja ettevalmistatavate oigusaktidega.

Lisateavet Euroopa Liidu kohta saab veebilehelt http://europa.eu

Euroopa Liidu Véljaannete Talitus
2985 Luxembourg
LUKSEMBURG
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