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(Muud kui seadusandlikud aktid) 

RAHVUSVAHELISTE LEPINGUTEGA LOODUD ORGANITE 
VASTUVÕETUD ÕIGUSAKTID 

Rahvusvahelise avaliku õiguse alusel on õiguslik toime ainult ÜRO Euroopa Majanduskomisjoni originaaltekstidel. Käesoleva eeskirja 
staatust ja jõustumise kuupäeva tuleb kontrollida ÜRO Euroopa Majanduskomisjoni staatust käsitleva dokumendi TRANS/WP.29/343 

viimasest versioonist, mis on kättesaadav järgmisel veebisaidil: 
http://www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29fdocstts.html 

Ühinenud Rahvaste Organisatsiooni Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 37 – Ühtsed sätted, 
milles käsitletakse mootorsõidukite ja nende haagiste kinnitatud laternaseadmestikes kasutatavate 

hõõglampide tüübikinnitust 

Sisaldab kogu kehtivat teksti kuni: 

03-seeria muudatuste 34. täiendus — jõustumise kuupäev: 19. august 2010 
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4. Toodangu vastavus nõuetele 

5. Karistused toodangu nõuetele mittevastavuse korral 

6. Tootmise lõpetamine 

7. Tüübikatsetuste eest vastutavate tehniliste teenistuste ning ametiasutuste nimed ja aadressid 

8. Üleminekusätted 

LISAD 

1. lisa Hõõglampide andmelehed 

2. lisa Teatis eeskirja nr 37 kohase hõõglambi tüübikinnituse andmise, tüübikinnituse laiendamise, 
tüübikinnituse andmisest keeldumise, tüübikinnituse tühistamise või hõõglambi tüübi toot
mise lõpetamise kohta 

3. lisa Näide tüübikinnitusmärgi paigutusest 

4. lisa Valguskese ja lambi hõõgniitide kujud 

5. lisa Hõõglampide värvi kontrollimine 

6. lisa Miinimumnõuded tootja kvaliteedikontrolli menetlustele 

7. lisa Proovide võtmine ja tootja katseandmete vastavustasemed 

8. lisa Miinimumnõuded ametiasutuse läbiviidavatele pistelistele kontrollidele 

9. lisa Pistelise kontrolliga kinnitatud vastavus 

10. lisa 1. lisa joonistel kasutatud mõistete tõlked 

1. KOHALDAMISALA 

Käesolevat eeskirja kohaldatakse 1. lisas osutatud hõõglampide suhtes, mis on ette nähtud kasuta
miseks mootorsõidukite ja nende haagiste kinnitatud laternaseadmestikes. 

2. HALDUSSÄTTED 

2.1. Mõisted 

2.1.1. Kategooria mõiste 

Käesolevas eeskirjas kasutatud mõiste „kategooria” abil eristatakse standardhõõglampide põhikons
truktsioone. Igale põhikonstruktsiooni kategooriale vastab eritähis, näiteks „H4”, „P21W”, „T4W”, 
„PY21W” või „RR10W”. 

2.1.2. Tüübi mõiste 

Ühte ja samasse kategooriasse kuuluvad eri tüüpi ( 1 ) hõõglambid võivad erineda järgmiste oluliste 
tunnuste poolest: 

2.1.2.1. kaubanimi või kaubamärk (ühe ja sama kaubanime või kaubamärgiga hõõglampe, mis on valmis
tatud erinevate tootjate poolt, käsitatakse eri tüüpi hõõglampidena. Kui hõõglambid erinevad ainult 
kaubanime või kaubamärgi poolest ja need on valmistanud üks ja sama tootja, võib neid pidada 
ühte tüüpi kuuluvaks;
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( 1 ) Üksnes valget valgust kiirgava hõõglambi värvuse muutmiseks mõeldud valikkollane kolb või täiendav valikkollane 
väliskolb, mille puhul muud karakteristikud jäävad samaks, ei muuda hõõglambi tüüpi.



2.1.2.2. kolvi ehitus, juhul kui selle erinevused mõjutavad optilisi omadusi; 

2.1.2.3. nimipinge; 

2.1.2.4. halogeen. 

2.2. Tüübikinnituse taotlemine 

2.2.1. Tüübikinnitustaotluse esitab kaubanime või kaubamärgi omanik või tema volitatud esindaja. 

2.2.2. Igale tüübikinnitustaotlusele lisatakse (vt ka punkt 2.4.2): 

2.2.2.1. tüübi identifitseerimiseks piisavalt üksikasjalikud joonised kolmes eksemplaris; 

2.2.2.2. tehniline lühikirjeldus; 

2.2.2.3. tüübikinnituseks esitatud hõõglambi näidised – viis näidist iga värvuse kohta. 

2.2.3. Juhul kui hõõglamp erineb eelnevalt kinnitatud tüübist ainult kaubanime või kaubamärgi poolest, 
on küllaldane, kui esitatakse: 

2.2.3.1. tootja deklaratsioon selle kohta, et tüübikinnituse saamiseks esitatud hõõglamp on identne eelnevalt 
kinnitatud ja tüübikinnitusnumbriga identifitseeritud tüübiga (välja arvatud kaubanime või kauba
märgi poolest) ning on valmistatud sama tootja poolt; 

2.2.3.2. kaks uue kaubanime või kaubamärgiga hõõglambi näidist. 

2.2.4. Pädev asutus teeb enne tüübikinnituse andmist kindlaks, kas on sisse seatud rahuldav kord, mis 
tagab tootmise nõuetele vastavuse tõhusa kontrolli. 

2.3. Märgised 

2.3.1. Tüübikinnituse saamiseks esitatud hõõglambi soklil või kolvil peavad olema ( 2 ): 

2.3.1.1. taotleja kaubanimi või -märk; 

2.3.1.2. nimipinge. Nimipinget ei ole siiski vaja märkida, kui hõõglambitüübi standardne nimipinge on 
ainult 12 V ja suurim lubatud kolvi läbimõõt on kuni 7,5 mm; 

2.3.1.3. hõõglambi kategooria rahvusvaheline tähis. Kui suurim lubatud hõõglambi kolvi läbimõõt ei ületa 
7,5 mm, ei ole kategooria tähises vaja märkida võimsuse ühikut W; 

2.3.1.4. nimivõimsus (kahe hõõgniidiga lambi puhul kasutatakse märkimisviisi „suurema võimsusega hõõg
niit / väiksema võimsusega hõõgniit”); nimivõimsust ei märgita eraldi, kui see moodustab osa 
vastava hõõglambikategooria rahvusvahelisest tähisest; 

2.3.1.5. piisava suurusega ala tüübikinnitusmärgi jaoks.
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( 2 ) Kui märgis kantakse kolvile, ei tohi see halvendada valguskarakteristikuid.



2.3.2. Punktis 2.3.1.5 mainitud ala näidatakse tüübikinnitustaotlusele lisatud joonistel. 

2.3.3. Punkti 3.7 nõuetele vastavad halogeenlambid märgistatakse tähega U. 

2.3.4. Hõõglambile võib kanda ka muid kui punktides 2.3.1 ja 2.4.3 käsitletud märgiseid, kui need ei 
halvenda valguskarakteristikuid. 

2.4. Tüübikinnitus 

2.4.1. Tüübikinnitus antakse juhul, kui kõik punkti 2.2.2.3 või 2.2.3.2 kohaselt esitatud hõõglambitüübi 
näidised vastavad käesoleva eeskirja nõuetele. 

2.4.2. Igale kinnitatud tüübile antakse tüübikinnitusnumber. Tüübikinnitusnumbri esimene koht (praegu 
2, mis vastab 27. oktoobril 1983 jõustunud 02-seeria muudatustele ja 1. juunil 1984 jõustunud 
03-seeria muudatustele, mis ei nõua tüübikinnitusnumbri muutmist) näitab tüübikinnituse andmise 
ajaks käesolevasse eeskirja viimati tehtud peamisi tehnilisi muudatusi hõlmavat muudatuste seeriat. 
Sellele järgneb kuni kahekohaline identifitseerimiskood. Võib kasutada ainult joonealuses 
märkuses ( 3 ) loetletud araabia numbreid ja suurtähti. Üks ja seesama kokkuleppeosaline ei või 
anda sama koodi teisele hõõglambitüübile. Teatis käesoleva eeskirja kohase hõõglambitüübi kinni
tamise, tüübikinnituse laiendamise, tüübikinnituse andmisest keeldumise, tüübikinnituse tühistamise 
või tootmise lõpetamise kohta edastatakse käesolevat eeskirja kohaldavatele kokkuleppeosalistele 
käesoleva eeskirja 2. lisas esitatud näidisele vastaval vormil ja taotleja esitatud joonisel, mille 
formaat ei ületa A4 mõõtmeid (210 × 297 mm) ning mille mõõtkava on vähemalt 2:1. Taotleja 
soovil võib valget valgust kiirgavale hõõglambile ja valikkollast valgust kiirgavale hõõglambile anda 
ühe ja sama tüübikinnitusnumbri (vt punkt 2.1.2.3). 

2.4.3. Lisaks punkti 2.3.1 alusel nõutavatele märgistele kantakse igale hõõglambile, mis vastab käesoleva 
eeskirja kohaselt kinnitatud tüübile, punktis 2.3.1.5 osutatud alale ka rahvusvaheline tüübikinni
tusmärk, mis koosneb järgmistest elementidest: 

2.4.3.1. kärbitud ringiga ümbritsetud E-täht, millele järgneb tüübikinnituse andnud riigi tunnusnumber ( 4 ); 

2.4.3.2. tüübikinnitusnumber kärbitud ringi läheduses. 

2.4.4. Kui taotleja on saanud mitmele kaubanimele või kaubamärgile ühe ja sama tüübikinnitusnumbri, 
piisab punkti 2.3.1.1 nõude täitmiseks ühest või mõnest kaubanimest või kaubamärgist.
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( 3 ) 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 
A B C D E F G H J K L M N P R S T U V W X Y Z. 

( 4 ) 1 – Saksamaa, 2 – Prantsusmaa, 3 – Itaalia, 4 – Madalmaad, 5 – Rootsi, 6 – Belgia, 7 – Ungari, 8 – Tšehhi Vabariik, 9 
– Hispaania, 10 – Serbia, 11 – Ühendkuningriik, 12 – Austria, 13 – Luksemburg, 14 – Šveits, 15 – (vaba), 16 – Norra, 
17 – Soome, 18 – Taani, 19 – Rumeenia, 20 – Poola, 21 – Portugal, 22 – Venemaa Föderatsioon, 23 – Kreeka, 24 – 
Iirimaa, 25 – Horvaatia, 26 – Sloveenia, 27 – Slovakkia, 28 – Valgevene, 29 – Eesti, 30 – (vaba), 31 – Bosnia ja 
Hertsegoviina, 32 – Läti, 33 – (vaba), 34 – Bulgaaria, 35 – (vaba), 36 – Leedu, 37 – Türgi, 38 – (vaba), 39 – 
Aserbaidaan, – endine Jugoslaavia Makedoonia Vabariik, 41 – (vaba), 42 – Euroopa Ühendus (tüübikinnitusi annavad 
selle liikmesriigid, kasutades vastavat Euroopa Majanduskomisjoni sümbolit), 43 – Jaapan, 44 – (vaba), 45 – Austraalia, 
46 – Ukraina, 47 – Lõuna-Aafrika Vabariik, 48 – Uus-Meremaa, 49 – Küpros, 50 – Malta ja 51 – Korea Vabariik, 52 – 
Malaisia, 53 – Tai, 54 ja 55 – (vaba), 56 – Montenegro, 57 – (vaba), 58 – Tuneesia. Järgmised numbrid antakse teistele 
riikidele sellises kronoloogilises järjekorras, nagu nad ratifitseerivad ratassõidukile ning sellele paigaldatavatele ja/või 
sellel kasutatavatele seadmetele ja osadele ühtsete tehnonõuete kehtestamise ja nende nõuete alusel väljastatud tunnis
tuste vastastikuse tunnustamise kokkuleppe või ühinevad sellega; määratud numbrid edastab kokkuleppeosalistele 
Ühinenud Rahvaste Organisatsiooni peasekretär.



2.4.5. Punktides 2.3.1 ja 2.4.3 osutatud tüübikinnitusmärgid ja muud märgised peavad olema kergesti 
loetavad ja kustumatud. 

2.4.6. Tüübikinnitusmärgi kujunduse näidis on esitatud käesoleva eeskirja 3. lisas. 

3. TEHNILISED NÕUDED 

3.1. Mõisted 

3.1.1. Nimipinge: hõõglambile märgitud pinge voltides. 

3.1.2. Nimivõimsus: hõõglambile märgitud võimsus vattides, mille võib esitada asjaomase hõõglambika
tegooria rahvusvahelise nimetuse osana. 

3.1.3. Katsepinge: pinge hõõglambi klemmidel, mille juures elektrilised ja fotomeetrilised näitajad on 
kindlaks määratud ning millega neid väärtusi kontrollitakse. 

3.1.4. Sihtväärtused: väärtused, mis tuleb saavutada lubatud hälbe piires, kui hõõglambile rakendatakse 
katsepingega voolu. 

3.1.5. Standardhõõglamp (etalonhõõglamp): valget, merevaigukollast või punast valgust kiirgav hõõglamp, 
mille mõõtmete tolerantsid on vähendatud ning mida kasutatakse valgustus- ja valgussignalisatsioo
niseadmete fotomeetrilisel katsetamisel. Iga hõõglambikategooria jaoks on kindlaks määratud ainult 
ühe nimipingega standardhõõglambid. 

3.1.6. Võrdlusvalgusvoog: kindlaksmääratud standardhõõglambi valgusvoog, mille suhtes väljendatakse 
valgustusseadme optilisi karakteristikuid. 

3.1.7. Mõõtevalgusvoog: kindlaksmääratud valgusvooväärtus, mida kasutatakse hõõglambi katsetamisel 
sõiduki standardesilaternas vastavalt punktile 3.9. 

3.1.8. Nulltelg: sokli suhtes määratud telg, mille suhtes väljendatakse teatavaid hõõglambi mõõtmeid. 

3.1.9. Baastasand: sokli suhtes määratud tasapind, mille suhtes väljendatakse teatavaid hõõglambi mõõt
meid. 

3.2. Üldnõuded 

3.2.1. Iga esitatud hõõglambinäidis peab vastama käesoleva eeskirja asjakohastele nõuetele. 

3.2.2. Hõõglampide konstruktsioon peab olema selline, et tavapärase kasutuse korral oleks tagatud nende 
töökindlus. Peale selle ei tohi neil olla projekteerimis- ega tootmisvigu. 

3.3. Valmistamine 

3.3.1. Hõõglambi kolvil ei tohi olla kriimustusi ega plekke, mis võiksid halvendada kasutegurit ja optilisi 
tööparameetreid.
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3.3.2. Hõõglampidel peavad olema Rahvusvahelise Elektrotehnikakomisjoni (IEC) väljaande 60061 kol
manda versiooni sokliandmelehtede tingimustele vastavad standardsoklid, nagu on määratletud 1. 
lisa individuaalsetel andmelehtedel. 

3.3.3. Soklid peavad olema tugevad ja kindlalt kolbide külge kinnitatud. 

3.3.4. Hõõglampide vastavus punktide 3.3.1–3.3.3 nõuetele tehakse kindlaks visuaalse kontrollimise, 
mõõtmete kontrollimise ja vajaduse korral katsepaigalduse abil. 

3.4. Katsed 

3.4.1. Hõõglampe vanandatakse kõigepealt umbes tund aega katsepinge all. Kahe hõõgniidiga lampide 
kumbagi hõõgniiti vanandatakse eraldi. 

3.4.2. Kui hõõglambil on kaetud kolb, pühitakse pärast punkti 3.4.1 kohast vanandamist kolvi pind 
kergelt üle puuvillase riidega, mis on kastetud 70 mahuosast n-heptaanist ja 30 mahuosast toluee
nist koosnevasse segusse. Ligikaudu viie minuti pärast kontrollitakse kolvi pinda visuaalselt. Sellel ei 
tohi olla nähtavaid muutusi. 

3.4.3. Hõõgniidi asendi ja mõõtmete määramiseks juhitakse hõõglambist läbi vool pinge juures, mis 
vastab 90–100 % katsepingest. 

3.4.4. Kui ei ole ette nähtud teisiti, kasutatakse elektrilistel ja fotomeetrilistel mõõtmistel katsepinget. 

3.4.5. Elektrilised mõõtmised tehakse vähemalt täpsusklassi 0,2 mõõteriistadega. 

3.4.6. 1. lisa andmelehtedel kindlaksmääratud valgusvooväärtused luumenites kehtivad valget valgust 
kiirgavate hõõglampide korral, kui nendel andmelehtedel ei ole ette nähtud teistsugust värvi. 

Juhul kui on lubatud kasutada valikkollast värvust, peab valikkollase väliskolviga hõõglambi valgus
voog olema vähemalt 85 % vastava valget valgust kiirgava hõõglambi puhul kindlaksmääratud 
valgusvoost. 

3.5. Hõõgniidi asukoht ja mõõtmed 

35.1. Hõõgniidi geomeetriline kuju peab põhimõtteliselt vastama 1. lisa hõõglampide andmelehtedel 
esitatud spetsifikaatidele. 

3.5.2. Joonhõõgniidi asendi õigsust ja kuju kontrollitakse asjakohasel andmelehel kindlaksmääratud viisil. 

3.5.3. Kui hõõglambi andmelehel on vähemalt ühes vaates näidatud hõõgniiti punktina, määratakse 
valguskeskme asend 4. lisa kohaselt. 

3.5.4. Joonhõõgniidi pikkus leitakse tema otspunktide järgi, mis määratakse asjakohasel andmelehel (kui ei 
ole sätestatud teisiti) hõõglambi nulltelje ristprojektsioonil esimese ja viimase hõõgniidikeeru hari
punktidena. Haripunkt peab vastama tingimusele, et haarade vaheline nurk ei oleks suurem kui 90°. 
Juhul kui on tegemist topeltkeermikhõõgniidiga, arvestatakse sekundaarkeerdude haripunkte.
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3.5.4.1. Telgmiselt asetseva hõõgniidi korral määratakse kõnesolevate haripunktide äärmised asukohad 
kindlaks hõõglambi keeramise abil ümber nulltelje. Seejärel mõõdetakse hõõgniidi pikkus nullteljega 
paralleelses suunas. 

3.5.4.2. Põiki asetseva hõõgniidi korral suunatakse hõõgniidi telg risti projektsiooni suunaga. Hõõgniidi 
pikkus mõõdetakse nullteljega ristuvas suunas. 

3.6. Värvus 

3.6.1. Hõõglambist kiirguv valgus peab olema valge, kui asjakohasel andmelehel ei ole kindlaks määratud 
teisiti. 

3.6.2. Käesolevas eeskirjas kohaldatakse kiiratava valguse värvuse määratlusi, mis on sätestatud tüübikin
nitustaotluse esitamise ajal kehtivas eeskirjas nr 48 ja selle muudatustes. 

3.6.3. Kiirguva valguse värvust mõõdetakse 5. lisas kindlaksmääratud meetodil. Iga mõõdetud väärtus 
peab vastama nõutavale tolerantsivahemikule ( 5 ). Peale selle ei tohi valget valgust kiirgavate 
hõõglampide puhul mõõdetud väärtused Plancki joonel valitud väärtusest x- ja y-koordinaadi 
suunas kõrvale kalduda enam kui 0,020 ühikut (Rahvusvahelise Elektrotehnikakomisjoni (IEC) 
väljaanne 15.2. Kolorimeetria, 1986). Valgussignalisatsiooniseadmetes kasutatavad hõõglambid 
peavad vastama Rahvusvahelise Elektrotehnikakomisjoni (IEC) väljaande 60809 teise versiooni 
viienda muudatuse punktis 2.4.2 sätestatud nõuetele. 

3.7. UV-kiirgus 

Halogeenlambi UV-kiirgus peab vastama järgmistele võrratustele: 

kus: 

E e (λ) (W/nm) on radiaalse valgusvoo spektraaljaotus; 

V (λ) (1) on spektraalne valgusefektiivsus; 

k m = 683 (lm/W) on fotomeetrilise kiirguse ekvivalent; 

λ (nm) on lainepikkus. 

Nende väärtuste arvutamisel kasutatakse viienanomeetrilisi intervalle.
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( 5 ) Ainult merevaigukollaste ning punase värvusega toodete vastavusnõuete kohaldamise puhul peab nõutavasse tolerant
sivahemikku langema vähemalt 80 % mõõtmistulemustest.



3.8. Märkus valikkollase värvuse kohta 

Vastavalt punktile 3.6 võib käesoleva eeskirja kohase hõõglambitüübi kinnituse anda hõõglambile, 
mis kiirgab valget või valikkollast valgust. Artikliga 3 kokkuleppes (mille lisaks on käesolev 
eeskiri) ei takistata kokkuleppeosalistel keelata kas valget või valikkollast valgust kiirgavate 
hõõglampide kasutamist nende poolt registreeritud sõidukitel. 

3.9. Optilise kvaliteedi kontrollimine 

(Kohaldatakse ainult R2, H4 ja HS1 kategooria hõõglampide suhtes.) 

3.9.1. Kõnealune optilise kvaliteedi kontroll tehakse sellise pinge juures, mille puhul säilib mõõteval
gusvoog; tuleb järgida punkti 3.4.6 spetsifikatsioone 

3.9.2. Valget valgust kiirgavad 12-voldised hõõglambid 

Standardhõõglambile sätestatud nõuetele kõige paremini vastavat näidist kontrollitakse punktis 
3.9.5 kindlaksmääratud standardesilaternas ning tehakse kindlaks, kas kõnealuse esilaterna ja 
kontrollitava hõõglambi koost vastab asjakohases eeskirjas lähituledele sätestatud valgusjaotus
nõuetele. 

3.9.3. Valget valgust kiirgavad 6- ja 24-voldised hõõglambid 

Nominaalmõõtmetele kõige paremini vastavat näidist kontrollitakse punktis 3.9.5 osutatud stan
dardesilaternas ning tehakse kindlaks, kas kõnealuse esilaterna ja katsetatava hõõglambi koost 
vastab asjakohases eeskirjas lähituledele sätestatud valgusjaotusnõuetele. Lubatud on kõrvale
kalded, mis ei ületa miinimumväärtusi üle 10 %. 

3.9.4. Tagamaks, et valikkollast valgust kiirgavate hõõglampide valgustus vastaks asjakohases eeskirjas 
lähituledele sätestatud valguse jaotumise nõuetele 12-voldiste hõõglampide puhul vähemalt 85 % 
ulatuses ning 6-voldiste ja 24-voldiste hõõglampide puhul vähemalt 77 % ulatuses, kontrollitakse 
kõnealuseid hõõglampe punktides 3.9.2 ja 3.9.3 kirjeldatud viisil ning punktis 3.9.5 osutatud 
standardesilaternas. Maksimaalsed valgustustaseme piirmäärad ei muutu. 

Seda katset ei tehta valikkollase kolviga hõõglambile juhul, kui sama tüüpi valget valgust kiirga
vale hõõglambile on juba antud tüübikinnitus. 

3.9.5. Esilaternat käsitatakse standardesilaternana järgmistel tingimustel: 

3.9.5.1. esilatern vastab asjakohastele tüübikinnitusnõuetele; 

3.9.5.2. esilaterna efektiivne läbimõõt on vähemalt 160 mm; 

3.9.5.3. standardhõõglambiga varustatud esilatern annab mitmesugustes asjakohasele hõõglambitüübile 
kindlaksmääratud punktides ja tsoonides valgustustaseme, mis: 

3.9.5.3.1. ei ületa 90 % lubatud ülemmäärast; 

3.9.5.3.2. ei ole madalam kui 120 % asjakohase hõõglambitüübi lubatud alammäärast.
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3.10. Standardhõõglamp 

Täiendavad nõuded standardhõõglampidele (etalonhõõglampidele) on esitatud vastavatel andme
lehtedel 1. lisas. 

Värvsustemperatuuril 2 856 K ei tohi valget valgust kiirgava standardhõõglambi (etalonhõõ
glambi) kolb muuta valgusallika Rahvusvahelise Valgustuskomisjoni (CIE) trikromaatilisi koordi
naate x- ja/või y-suunas rohkem kui 0,010 ühikut. 

Merevaigukollast või punast valgust kiirgava standardhõõglambi (etalonhõõglambi) kolvi tempe
ratuuri muutused ei tohi mõjutada valgusvoogu, mis võiks kahjustada signalisatsiooniseadme 
fotomeetrilisi mõõteväärtusi. 

4. TOODANGU VASTAVUS NÕUETELE 

4.1. Käesoleva eeskirja kohaselt tüübikinnituse saanud hõõglambid peavad olema valmistatud nii, et 
nad vastaksid kinnitatud tüübile, kusjuures tuleb järgida käesoleva eeskirja punkti 3 ning 1., 3. ja 
4. lisa märgistus- ja tehnilisi nõudeid. 

4.2. Punkti 4.1 tingimuste täitmise tõendamiseks tehakse asjakohane toodangu kontroll. 

4.3. Tüübikinnituse omanik peab eelkõige: 

4.3.1. tagama toodangu kvaliteedi tõhusa kontrollimise korra olemasolu; 

4.3.2. pääsema juurde seadmetele, mis on vajalikud kinnitatud tüübile vastavuse kontrollimiseks; 

4.3.3. tagama, et katsetulemused registreeritaks ja neid kajastavad dokumendid oleksid kättesaadavad 
tähtaja jooksul, mis määratakse kindlaks kooskõlastatult ametiasutusega; 

4.3.4. analüüsima vastavalt 7. lisa kriteeriumidele iga katsetüübi tulemusi, et kontrollida tootekarakte
ristikuid ning tagada nende stabiilsus, võttes arvesse tööstustoodangu korral lubatud kõikumisi; 

4.3.5. tagama, et iga hõõglambitüübi puhul tehtaks vähemalt käesoleva eeskirja 6. lisas kindlaksmää
ratud katsed; 

4.3.6. tagama, et kui on võetud näidiseid, millel ilmneb asjakohasele katsetüübile mittevastavust, vali
takse uued näidised ja korratakse katset. Tuleb teha kõik võimalik, et taastada asjaomase toote 
vastavus tüübikinnitusele. 

4.4. Tüübikinnituse andnud pädev asutus võib igas tootmisüksuses kasutatavaid vastavuse kontrolli
mise meetodeid igal ajal kontrollida. 

4.4.1. Iga kontrolli puhul tuleb väliskontrollijale esitada katsetulemused ja toodangu ülevaatuse tule
mused. 

4.4.2. Välisinspektor võib võtta pisteliselt näidiseid, mida katsetatakse tootja laboris. Näidiste vähima 
arvu võib määrata vastavalt tootja oma kontrollimiste tulemustele.
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4.4.3. Kui kvaliteeditase osutub ebarahuldavaks või kui tundub olevat vajalik kontrollida punkti 4.4.2 
kohaselt läbiviidud katsete usaldusväärsust, valib kontrollija näidised, mis saadetakse tüübikatse
tusi teinud tehnilisele teenistusele. 

4.4.4. Tüübikinnituse andnud pädev asutus võib teha mis tahes käesolevas eeskirjas sätestatud katseid. 
Kui pädev asutus otsustab teha pistelisi kontrolle, rakendatakse käesoleva eeskirja 8. ja 9. lisa 
kriteeriume. 

4.4.5. Tavapärane pädeva asutuse heakskiidetud inspekteerimissagedus on üks kord kahe aasta kohta. 
Juhul kui sellise inspekteerimise ajal registreeritakse negatiivsed tulemused, tagab pädev asutus, et 
võetaks kõik vajalikud meetmed toodangu nõuetele vastavuse taastamiseks nii kiiresti kui 
võimalik. 

5. KARISTUSED TOODANGU NÕUETELE MITTEVASTAVUSE KORRAL 

5.1. Käesoleva eeskirja kohaselt hõõglambile antud tüübikinnituse võib tühistada, kui tooted ei vasta 
nõuetele või tüübikinnitusmärgiga hõõglamp ei vasta kinnitatud tüübile. 

5.2. Kui käesolevat eeskirja kohaldav kokkuleppeosaline tühistab tüübikinnituse, mille ta on varem 
andnud, teatab ta sellest kohe teistele käesolevat eeskirja kohaldavatele kokkuleppeosalistele, 
kasutades käesoleva eeskirja 2. lisas esitatud näidisele vastavat teatisevormi. 

6. TOOTMISE LÕPETAMINE 

Kui tüübikinnituse hoidja lõpetab täielikult käesoleva eeskirja kohaselt tüübikinnituse saanud 
hõõglambitüübi tootmise, teatab ta sellest tüübikinnituse andnud asutusele. Kui kõnealune asutus 
saab sellesisulise teatise, teatab ta sellest teistele käesolevat eeskirja kohaldavatele 1958. aasta 
kokkuleppe osalistele, kasutades käesoleva eeskirja 2. lisas esitatud näidisele vastavat teatisevormi. 

7. TÜÜBIKATSETUSTE EEST VASTUTAVATE TEHNILISTE TEENISTUSTE NING AMETIASUTUSTE NIMED JA 
AADRESSID 

Käesolevat eeskirja rakendavad 1958. aasta kokkuleppe osalised teatavad Ühinenud Rahvaste 
Organisatsiooni sekretariaadile tüübikatsetuste eest vastutavate tehniliste teenistuste nimed ja 
aadressid ning tüübikinnitusi andvate ametiasutuste nimed ja aadressid, kuhu tuleb saata muudes 
riikides välja antud vormid, mis tõendavad tüübikinnituse andmist, tüübikinnituse laiendamist, 
tüübikinnituse andmisest keeldumist, tüübikinnituse tühistamist või tootmise lõpetamist. 

8. ÜLEMINEKUSÄTTED 

8.1. Eelnevate seeriate muudatuste alusel antud tüübikinnitused kehtivad ka edaspidi, välja arvatud 
tüübikinnitused toodangu nõuetele vastavuse kohta; 12 kuu möödumisel käesoleva muudatuse 
rakendamise tähtpäevast peavad jooksvalt toodetavad hõõglambid vastama viimati jõustunud 
muudatuste seeria nõuetele ( 6 ).
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( 6 ) Käesoleva punkti muudetud tekst esitati esmakordselt 03-seeria muudatuste 14. täienduses. See täiendus jõustus 
3. septembril 1997 ning sellega lisati käesolevasse eeskirja uued punktid 2.3.3 ja 3.7 ning 1. lisa uued andmelehed 
HIR1 ja PY27/7W.



8.2. Varem kehtinud tähiste ja uute tähiste vastavust kajastab järgmine tabel: 

Varasem tähis 03-seeria muudatustes kindlaksmääratud uued tähised 

P25-1 P21W 

P25-2 P21/5W 

R19/5 R5W 

R19/10 R10W 

C11 C5W 

C15 C21W 

T8/4 T4W 

W10/5 W5W 

W10/3 W3W 

8.3. 12 kuu möödumisel eeskirja nr 37 03-seeria muudatuste 28. täienduse jõustumist ei või later
nates tüübikinnituseks kasutada R2, S1 ja C21W kategooria hõõglampe. 

8.4 Käesolevat eeskirja kohaldavad kokkuleppeosalised võivad siiski anda tüübikinnituse laternatele, 
milles on kasutatud R2, S1 ja C21W kategooria hõõglampe, tingimusel et need hõõglambid on 
ette nähtud varuosadeks juba kasutuses olevatele sõidukitele.
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1. LISA 

HÕÕGLAMPIDE ANDMELEHED (*) 

Hõõglampide rühmitatud kategooriate ja nende andmelehtede numbrite loetelu: 

1. rühm 

Ilma üldiste piiranguteta: 

Kategooria Lehe number/numbrid 

H1 H1/1 kuni 3 

H3 H3/1 kuni 4 

H4 H4/1 kuni 5 

H7 H7/1 kuni 4 

H8 H8/1 kuni 4 

H8B H8/1 kuni 4 

H9 (***) H9/1 kuni 4 

H9B (***) H9/1 kuni 4 

H10 H10/1 kuni 3 

H11 H11/1 kuni 4 

H11B H11/1 kuni 4 

H12 H12/1 kuni 3 

H13 H13/1 kuni 4 

H13A H13/1 kuni 4 

H14 H14/1 kuni 4 

H15 H15/1 kuni 5 

H16 H16/1 kuni 4 

H21W (**) H21W/1 kuni 2 

Kategooria Lehe number/numbrid 

H27W/1 H27W/1 kuni 3 

H27W/2 H27W/1 kuni 3 

HB3 HB3/1 kuni 4 

HB3A HB3/1 kuni 4 

HB4 HB4/1 kuni 4 

HB4A HB4/1 kuni 4 

HIR1 (***) HIR1/1 kuni 3 

HIR2 HIR2/1 kuni 3 

HS1 HS1/1 kuni 5 

HS2 HS2/1 kuni 3 

HS5 HS5/1 kuni 4 

HS5A (*****) HS5A/1 kuni 3 

HS6 (****) HS6/1 kuni 4 

PSX24W (**) P24W/1 kuni 3 

PSX26W (**) PSX26W1 kuni 3 

PX24W (**) P24W/1 kuni 3 

S2 S1/S2/1 kuni 2 

S3 S3/1 

(*) Tabelid, elektrilised ja fotomeetrilised omadused: 
pinget väljendatakse voltides (V), 
võimsust väljendatakse vattides (W), 
valgusvoogu väljendatakse luumenites (lm). 
Juhul kui ühe kategooria hõõglambi jaoks on määratud rohkem kui üks võrdlusvalgusvoo väärtus, tuleb valgustusseadme tüübi
kinnituse puhul kohaldada umbes 12 V ja valussignaalseadme tüübikinnituse puhul 13,5 V, kui kõnealuse seadme tüübikinnituse 
eeskirjas ei ole ette nähtud teisiti. 

(**) Mitte kasutada lähitule esilaternates. 
(***) Mitte kasutada eesmistes udulaternates märkega ‘B’, nagu on määratletud eeskirjas nr 19. 

(****) Mitte kasutada eeskirjas nr 112 määratletud esilaternates. 
(*****) Mitte kasutada muudes kui eeskirjas nr 113 määratletud C-klassi esilaternates.
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2. rühm 

Ette nähtud ainult signaallaternatele, nurgalaternatele, tagurdustulelaternatele ja tagumise numbrimärgi valgustuslaterna
tele: 

Kategooria Lehe number/numbrid 

C5W C5W/1 

H6W H6W/1 

H10W/1 H10W/1 kuni 2 

HY6W H6W/1 

HY10W H10W/1 kuni 2 

HY21W H21W/1 kuni 2 

P13W P13W/1 kuni 3 

P19W P19W/1 kuni 3 

P21W P21W/1 kuni 2 

P21/4W P21/4W/1 (P21/5W/2 kuni 3) 

P21/5W P21/5W/1 kuni 3 

P24W P24W/1 kuni 3 

P27W P27W/1 kuni 2 

P27/7W P27/7W/1 kuni 3 

PC16W PC16W/1 kuni 3 

PCR16W PC16W/1 kuni 3 

PCY16W PC16W/1 kuni 3 

PR19W P19W/1 kuni 3 

PR21W PR21W/1 (P21W/2) 

PR21/4W PR21/4W/1 (P21/5W/2 kuni 3) 

PR21/5W PR21/5W/1 (P21/5W/2 kuni 3) 

PR24W P24W/1 kuni 3 

PR27/7W PR27/7W/1 (P27/7W/2 kuni 3) 

PS19W P19W/1 kuni 3 

PS24W P24W/1 kuni 3 

PSR19W P19W/1 kuni 3 

PSR24W P24W/1 kuni 3 

Kategooria Lehe number/numbrid 

PSY19W P19W/1 kuni 3 

PSY24W P24W/1 kuni 3 

PY19W P19W/1 kuni 3 

PY21W PY21W/1 (P21W/2) 

PY24W P24W/1 kuni 3 

PY27/7W PY27/7W/1 (P27/7W/2 kuni 3) 

R5W R5W/1 

R10W R10W/1 

RR5W R5W/1 

RR10W R10W/1 

RY10W R10W/1 

T1.4W T1.4W/1 

T4W T4W/1 

W2.3W W2.3W/1 

W3W W3W/1 

W5W W5W/1 

W15/5W W15/5W/1 kuni 3 

W16W W16W/1 

W21W W21W/1 kuni 2 

W21/5W W21/5W/1 kuni 3 

WP21W WP21W/1 kuni 2 

WPY21W WP21W/1 kuni 2 

WR5W W5W/1 

WR21/5W WR21/5W/1 (W21/5W/2 kuni 
3) 

WY2.3W WY2.3W/1 

WY5W W5W/1 

WY21W WY21W/1 kuni 2
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3. rühm 

Ette nähtud ainult varuosadeks (vt üleminekusätteid punktides 8.3 ja 8.4). 

Kategooria Lehe number/numbrid 

C21W C21W/1 kuni 2 

R2 R2/1 kuni 3 

S1 S1/S2/1 kuni 2 

Hõõglampide lehtede ja nende järjestuse loetelu käesolevas lisas: 

Lehe number/numbrid 

C5W/1 

C21W/1 kuni 2 

H1/1 kuni 3 

H3/1 kuni 4 

H4/1 kuni 5 

H7/1 kuni 4 

H8/1 kuni 4 

H9/1 kuni 4 

H10/1 kuni 3 

H11/1 kuni 4 

H12/1 kuni 3 

H13/1 kuni 4 

H14/1 kuni 4 

H15/1 kuni 5 

H16/1 kuni 4 

H6W/1 

H10W/1 kuni 2 

H21W/1 kuni 2 

H27W/1 kuni 3 

HB3/1 kuni 4 

HB4/1 kuni 4 

HIR1/1 kuni 3 

HIR2/1 kuni 3 

HS1/1 kuni 5 

HS2/1 kuni 3 

HS5/1 kuni 4 

HS5A/1 kuni 3 

HS6/1 kuni 4 

P13W/1 kuni 3 

19W/1 kuni 3 

P21W/1 kuni 2 

P21/4W/1 

P21/5W/1 kuni 3 

P24W/1 kuni 3 

P27W/1 kuni 2 

P27/7W/1 kuni 3 

PC16W/1 kuni 3 

PR21W/1 

PR21/4W/1 

PR21/5W/1 

PR27/7W/1 

PSX26W/1 kuni 3 

PY21W/1 

PY27/7W/1 

R2/1 kuni 3 

R5W/1 

R10W/1 

S1/S2/1 kuni 2 

S3/1 

T1.4W/1 

T4W/1 

W2.3W/1 

W3W/1 

W5W/1 

W15/5W/1 kuni 3 

W16W/1 

W21W/1 kuni 2 

W21/5W/1 kuni 3 

WP21W/1 kuni 2 

WR21/5W/1 

WY2.3W/1 

WY21W/1 kuni 2
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KATEGOORIA C5W – Leht C5W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom max 

b ( 1 ) 34,0 35,0 36,0 35,0 ± 0,5 

f ( 2 ) ( 3 ) 7,5 ( 4 ) 15 ( 5 ) 9 ± 1,5 

Sokkel SV8,5 vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-81-4) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 6 12 24 12 

Vatti 5 5 

Katsepinge Volti 6,75 13,5 28,0 13,5 

Sihtväärtused Vatti 5,5 max 7,7 max 5,5 max 

Valgusvoog 45 ± 20 % 

Võrdlusvalgusvoog: 45 lm pingel ca 13,5 V 

( 1 ) See mõõde vastab kahe 3,5 mm läbimõõduga ava vahekaugusele, millele soklid toetuvad. 
( 2 ) Hõõgniit peab olema paigaldatud 19 mm pikkusesse silindrisse, mille telg on hõõglambiga paralleelne ja mis asetseb sümmeetriliselt 

hõõglambi keskpunkti suhtes. 
Silindri läbimõõt 6 V ja 12 V hõõglampide puhul on: d + 4 mm (standardhõõglampidel: d + 2 mm) ja 24 V hõõglampide puhul: 
d + 5 mm, kus d on tootja teatatud hõõgniidi nimiläbimõõt. 

( 3 ) Hõõgniidi keskpunkti kõrvalekalle hõõglambi keskpunktist ei tohi ületada ± 2 mm (standardhõõglampidel: ± 0,5 mm), mõõdetuna 
nulltelje suunal. 

( 4 ) 4,5 mm 6 V hõõglampide puhul. 
( 5 ) 16,5 mm 24 V hõõglampide puhul.
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KATEGOORIA C21W – Leht C21W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

AINULT TAGURDUSTULELATERNATELE ETTENÄHTUD HÕÕGLAMP 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom max 

b ( 1 ) 40,0 41,0 42,0 41,0 ± 0,5 

f ( 2 ) 7,5 10,5 8 ± 1,0 

Sokkel SV8,5 vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-81-4) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 21 21 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 26,5 max 26,5 max 

Valgusvoog 460 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog: 460 lm pingel ca 13,5 V 

( 1 ) See mõõde vastab kahe 3,5 mm läbimõõduga ava vahekaugusele. 
( 2 ) Hõõgniidi asendit kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht C21W/2.
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KATEGOORIA C21W – Leht C21W/2 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Selle katse abil määratakse kindlaks hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit paikneb nulltelje ja 
hõõglambi pikkuse keskpunkti suhtes õigesti. 

12 V a h k 

Seeriatoodangu hõõglamp 4,0 + d 14,5 2,0 

Standardhõõglamp 2,0 + d 14,5 0,5 

d = tootja teatatud hõõgniidi nimiläbimõõt 

Katsemenetlus ja nõuded 

1. Lamp asetatakse pessa, mida on võimalik nulltelje ümber 360° pöörata nii, et ekraanil, millele projitseeritakse 
hõõgniidi kujutis, on näha eestvaade. Ekraanil olev baastasand peab kokku langema lambi keskpunktiga. Ekraanil 
otsitav kesktelg peab kokku langema lambi pikkuse keskpunktiga. 

2. Eestvaade 

2.1. Kui lampi pööratakse 360°, peab kogu pööramise jooksul hõõgniidi projektsioon tervikuna asetsema ristkülikus. 

2.2. Hõõgniidi keskpunkt ei tohi olla otsitavast keskteljest nihkunud kaugemale kui kaugus k.
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KATEGOORIA H1 – Leht H1/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks. 

( 1 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja läbib punkti, mis on määratletud numbriga ( 1 ) tähistatud mõõtmetega. 

( 2 ) Mõlemad voolu sisseviikelektroodid tuleb paigaldada kolbi, pikem elektrood hõõgniidist kõrgemale (kui vaadata hõõglampi joonisel 
kujutatud vaates). Hõõglambi sisemine konstruktsioon peab olema niisugune, et häiriv valguse hajumine ja peegeldused jäävad võima
likult väikesteks, näiteks paigaldades hõõgniidi mittespiraalsete osade ümber jahutussärgi. 

( 3 ) Hõõglambi kolvi silindriline osa peab pikkuse f kohal olema niisugune, et see ei moonuta projitseeruvat hõõgniidi kujutist nii, et see 
avaldaks märgatavat mõju optilistele tulemustele. 

( 4 ) Kiirguva valguse värvus peab olema valge või valikkollane.
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KATEGOORIA H1 – Leht H1/2 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

6 V 12 V 24 V 12 V 

e ( 6 ) ( 10 ) 25,0 ( 9 ) 25,0 ± 0,15 

f ( 6 ) ( 10 ) 4,5 ± 1,0 5,0 ± 0,5 5,5 ± 1,0 5,0 + 0,50/– 0,00 

g ( 7 ) ( 8 ) 0,5 d ± 0,5 d 0,5 d ± 0,25 d 

h1 ( 9 ) 0 ± 0,20 ( 5 ) 

h2 ( 9 ) 0 ± 0,25 ( 5 ) 

ε 45° ± 12° 45° ± 3° 

Sokkel P14,5s vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-46-2) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 6 12 24 12 

Vatti 55 70 55 

Katsepinge Volti 6,3 13,2 28,0 13,2 

Objektiivsed 
väärtused 

Vatti 63 max 68 max 84 max 68 max 

Valgusvoog 
± % 

1 350 1 550 1 900 

15 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,5 V 12 V 1 150 

13,2 V 1 550 

( 5 ) Ekstsentrilisust mõõdetakse ainult hõõglambi horisontaal- ja vertikaalsuunas, nagu joonisel näidatud. Mõõtmised teostatakse punktides, 
milles baastasandile kõige lähemal olevate või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisservade projektsioon lõikub hõõgniidi 
teljega. 

( 6 ) Hõõglampi vaadeldakse nulltelje ja teise soklitihvti keskpunkti poolt määrataval tasapinnal paikneva nulltelje suhtes risti. 
( 7 ) Hõõgniidi nihe klaaskolvi telje suhtes mõõdetuna 27,5 mm kaugusel baastasandist. 
( 8 ) d: hõõgniidi läbimõõt. 
( 9 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht H1/3. 

( 10 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidena, milles, kui hõõglampi vaadelda eespool märkuses 6 määratud suunas, baastasandile kõige 
lähemal olevate või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisservade projektsioon lõikub nullteljega (topeltkeermikhõõgniite 
käsitlev spetsiaalne juhend on ettevalmistamisel).
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KATEGOORIA H1 – Leht H1/3 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

a1 a2 b1 b2 c1 c2 

6 V 1,4 d 1,9 d 0,25 6 3,5 

12 V 6 4,5 

24 V 7 4,5 

d= hõõgniidi läbimõõt. 

Hõõgniidi asendit kontrollitakse ainult suundades A ja B, nagu näidatud lehel H1/1. 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides. 

Lehe H1/2 märkuse 10 kohaselt määratud hõõgniidi algusots peab asetsema joonte Z1 ja Z2 vahel.
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KATEGOORIA H3 – Leht H3/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks. 

( 1 ) Kiirguva valguse värvus peab olema valge või valikkollane. 

( 2 ) Vähim kaugus valguskeskmest (e) kõrgemal, mille ulatuses klaaskolb peab veel olema silindriline. 

( 3 ) Klaaskolvi soklipoolse osa moonutused ei tohi olla märgatavad mitte ühestki suunast väljaspool maksimaalselt 80° suurust pimendatud 
nurka. Sirmid ei tohi tekitada häirivat peegeldust. Nulltelje ja iga sirmi tasapinna vaheline nurk ei tohi kolvi poolt mõõdetuna ületada 
90°.
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KATEGOORIA H3 – Leht H3/2 

( 4 ) Soklitaldriku keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle nullteljest on 0,5 mm joonega Z-Z risti olevas suunas ja 0,05 mm joonega Z-Z 
paralleelses suunas. 

( 5 ) Soklit tuleb suruda näidatud suundades.
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KATEGOORIA H3 – Leht H3/3 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

6 V 12 V 24 V 12 V 

e 18,0 ( 6 ) 18,0 

f ( 8 ) 3,0 min 4,0 min 5,0 ± 0,50 

k 0 ( 6 ) 0 ± 0,20 

h1, h3 0 ( 6 ) 0 ± 0,15 ( 7 ) 

h2, h4 0 ( 6 ) 0 ± 0,25 ( 7 ) 

Sokkel PK22s vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-47-4) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 6 12 24 12 

Vatti 55 70 55 

Katsepinge Volti 6,3 13,2 28,0 13,2 

Objektiivsed 
väärtused 

Vatti 63 max 68 max 84 max 68 max 

Valgusvoog 
± % 

1 050 1 450 1 750 

15 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12 V 1 100 

13,2 V 1 450 

( 6 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht H3/4. 
( 7 ) Standardsetel hõõglampidel mõõdetakse punktid, milles otskeerdude välisservade projektsioon lõikub hõõgniidi teljega. 
( 8 ) Hõõgniidi esimese ja viimase keeru asukoht määratakse esimese ja viimase valgust andva keeru vastava väliskülje ja sellise tasapinna 

lõikepunktidena, mis on baastasandiga paralleelne ja asetseb sellest 18 millimeetri kaugusel. (Topeltkeermikhõõgniite käsitlev spetsiaalne 
juhend on ettevalmistamisel.)
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KATEGOORIA H3 – Leht H3/4 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

a c k g 

6 V 1,8 d 1,6 d 1,0 2,0 

12 V 2,8 

24 V 2,9 

d= hõõgniidi läbimõõt 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides. 

Hõõgniidi keskpunkt peab jääma mõõtme k piiridesse.
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KATEGOORIA H4 – Leht H4/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks. 

Joonis 1 

Põhijoonis 

Joonis 2 Joonis 3 

Lambi suurim piirjoon ( 4 ) 

( 1 ) Baastasand on määratud sokliääriku kolme paigalduskõrva tugipunktidega. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja läbib läbimõõduga M ringjoone, keskpunkti. 
( 3 ) Kiirguva valguse värvus peab olema valge või valikkollane. 
( 4 ) Kolb ja kinnitusosad ei tohi ületada joonisel 2 näidatud piirjoont. Kui kasutatakse valikkollast väliskolbi, ei tohi kolb ja kinnitusosad 

ületada joonisel 3 näidatud piirjoont. 
( 5 ) Varjestus peab ulatuma vähemalt klaaskolvi silindrilise osani. Varjestus peab lisaks ulatuma sisemise sirmi peale, kui viimast vaadeldakse 

nulltelje suhtes risti.
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KATEGOORIA H4 – Leht H4/2 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

12 V 24 V 12 V 

e 28,5 + 0,35/ – 0,25 29,0 ± 0,35 28,5 + 0,20/ – 0,00 

p 28,95 29,25 28,95 

α max 40° max 40° 

Sokkel P43t vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-39-6) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 ( 6 ) 24 ( 6 ) 12 ( 6 ) 

Vatti 60 55 75 70 60 55 

Katsepinge Volti 13,2 28,0 13,2 

Objektiivsed 
väärtused 

Vatti 75 max 68 max 85 max 80 max 75 max 68 max 

Valgusvoog 
± % 

1 650 1 000 1 900 1 200 

15 

Mõõtevoog (lm) ( 7 ) — 750 — 800 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12 V 1 250 750 

13,2 V 1 650 1 000 

( 6 ) Vasakpoolses veerus näidatud väärtused on seotud kaugtule hõõgniidiga. Parempoolses veerus näidatud väärtused on seotud lähitule 
hõõgniidiga. 

( 7 ) Mõõtevalgusvoogu mõõdetakse vastavalt käesoleva eeskirja punktile 3.9.
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KATEGOORIA H4 – Leht H4/3 

Sirmi asend 

Joonistel kujutatud sirmi konstruktsioon ei ole kohustuslik. 

Hõõgniitide asend
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KATEGOORIA H4 – Leht H4/4 

Lehel H4/3 esitatud joonisel viidatud mõõtmete (mm) tabel 

Viidet (*) Mõõde (**) 
Tolerantsid 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

12 V 24 V 12 V 24 V 12 V 24 V 12 V 

a/26 0,8 ± 0,35 ± 0,20 

a/23,5 0,8 ± 0,60 ± 0,20 

b1/29,5 30,0 0 ± 0,30 ± 0,35 ± 0,20 

b1/33 b1/29,5 mv b1/30,0 mv ± 0,30 ± 0,35 ± 0,15 

b2/29,5 30,0 0 ± 0,30 ± 0,35 ± 0,20 

b2/33 b1/29,5 mv b2/30,0 mv ± 0,30 ± 0,35 ± 0,15 

c/29,5 30,0 0,6 0,75 ± 0,35 ± 0,20 

c/33 c/29,5 mv c/30,0 mv ± 0,35 ± 0,15 

d min. 0,1 — — 

e ( 13 ) 28,5 29,0 + 0,35 
– 0,25 

± 0,35 + 0,20 
– 0,00 

f ( 11 ) ( 12 ) ( 13 ) 1,7 2,0 + 0,50 
– 0,30 

± 0,40 + 0,30 
– 0,10 

g/26 0 ± 0,50 ± 0,30 

g/23,5 0 ± 0,70 ± 0,30 

h/29,5 30,0 0 ± 0,50 ± 0,30 

h/33 h/29,5 mv h/30,0 mv ± 0,35 ± 0,20 

lR ( 11 ) ( 14 ) 4,5 5,25 ± 0,80 ± 0,40 

lC ( 11 ) ( 12 ) 5,5 5,25 ± 0,50 ± 0,80 ± 0,35 

p/33 Sõltub sirmi kujust — — 

q/33 (p + q) / 2 ± 0,60 ± 0,30 

(*) „…/26” tähistab mõõdet, mida tuleb mõõta kaldkriipsu järel näidatud kaugusel (millimeetrites) baastasandist. 
(**) 29,5 mv või 30,0 mv tähistab väärtust, mis on mõõdetud baastasandist 29,5 või 30,0 mm kaugusel. 
( 8 ) Tasapind V-V on tasapind, mis on baastasandiga risti ja kulgeb läbi nulltelje ning läbi läbimõõduga M ringjoone ja baaskõrva telje 

lõikepunkti. 
( 9 ) Tasapind H-H on tasapind, mis on risti nii baastasandiga kui tasapinnaga V-V ja läbib nulltelge. 

( 10 ) 30,0 mm 24 V tüübi puhul. 
( 11 ) Hõõgniitide otskeerud määratakse esimese ja viimase valguskeeru alusel, mis on põhiliselt õige spiraalse tõusunurga all. Topeltkeer

mikhõõgniitidel määratakse keerud primaarkeermiku väliskontuuri järgi. 
( 12 ) Lähituleniidil on mõõdetavateks punktideks sirmi külgmise serva ja joonealuses märkuses 11 määratletud otskeerdude välisservade 

lõikepunktid, vaadatuna suunas 1. 
( 13 ) e tähistab kaugust baastasandist lähituleniidi alguseni vastavalt eespool toodud määratlusele. 
( 14 ) Kaugtuleniidil on mõõdetavateks punktideks tasapinnaga H-H paralleelse ja sellest 0,8 mm allpool asetseva tasapinna ning joonealuses 

märkuses 11 määratletud otskeerdude lõikepunktid, vaadatuna suunas 1.
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KATEGOORIA H4 – Leht H4/5 

Täiendavad selgitused lehe H4/3 juurde 

Järgmised mõõtmed on mõõdetud kolmes suunas: 
(1) mõõtmetel a, b1, c, d, e, f, lR ja lC; 
(2) mõõtmetel g, h, p ja q; 
(3) mõõtmel b2. 
Mõõtmeid p ja q mõõdetakse tasapindadel, mis on baastasandiga paralleelsed ja sellest 33 mm kaugusel. 
Mõõtmeid b1, b2, c ja h mõõdetakse tasapindadel, mis on baastasandiga paralleelsed ja sellest 29,5 mm (pingel 24 V töötavatel lampidel 
30,0 mm) ja 33 mm kaugusel. 
Mõõtmeid a ja g mõõdetakse tasapindadel, mis on baastasandiga paralleelsed ning sellest 26,0 mm ja 23,5 mm kaugusel. 
Märkus mõõtmismeetodi kohta vt IEC väljaande 60809 E lisa.
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KATEGOORIA H7 – Leht H7/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks. 

Joonis 1 

Põhijoonis 

Joonis 2 

Lambi suurim piirjoon ( 5 ) 

Joonis 3 

Nulltelje määramine ( 2 ) 

( 1 ) Baastasand määratakse lambipesa pinnal olevate punktidega, millele toetuvad soklitaldriku kolm tuginukki. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja kulgeb läbi kahe ristsirge lõikepunkti, nagu näidatud joonisel 3. 
( 3 ) The colour of the light emitted shall be white or selective-yellow. 
( 4 ) Kiirguva valguse värvus peab olema valge või valikkollane. 

a) läbimõõdule ei kehti mingeid tegelikke piiranguid, kuid eesmärk tulevasteks arendusteks on: suurim läbimõõt (d max) = 1,3 mm 12 
V hõõglampide ja 1,7 mm 24 V hõõglampide puhul; 

b) ühel tootjal peab standardhõõglambi (etalonhõõglambi) ja seeriatoodangu hõõglambi nimiläbimõõt olema võrdne. 
( 5 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ulatuda üle piirjoone, nagu on kujutatud joonisel 2. Piirjoon on nulltelje suhtes kontsentriline.
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KATEGOORIA H7 – Leht H7/2 

Joonis 4 

Moonutustevaba piirkond ( 6 ) ja must ots ( 7 ) 

Joonis 5 

Metallivaba piirkond ( 8 ) 

Joonis 6 

Hõõgniidi telje võimalik nihe ( 9 ) 

(ainult standardhõõglambid) 

Joonis 7 

Kolvi ekstsentrilisus 

( 6 ) Klaaskolb peab nurkade γ1 ja γ2 ulatuses olema optilistest moonutustest vaba.See nõue kehtib nurkade γ1 ja γ2 ulatuses kogu kolvi 
ümbermõõdu ulatuses. 

( 7 ) Varjestus peab ulatuma kogu klaaskolvi ülaosa ümbermõõdul vähemalt kolvi silindrilise osani. Lisaks peab see ulatuma tasandini, mis 
on paralleelne baastasandiga, kus nurk γ3 lõikub kolvi välimise pinnaga (vaade B lehel H7/1). 

( 8 ) Hõõglambi sisemine konstruktsioon peab olema niisugune, et valguse häirivat hajumist ja peegeldust esineb horisontaalsuunas vaada
tuna ainult hõõgniidi enda kohal. (Vaade A, nagu kujutatud lehel H7/1 oleval joonisel 1). 

Joonisel 5 kujutatud viirutatud piirkonnas ei tohi paikneda muid metallosi peale hõõgniidikeerdude.

ET 13.11.2010 Euroopa Liidu Teataja L 297/31



KATEGOORIA H7 – Leht H7/3 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

12 V 24 V 12 V 

e ( 9 ) 25,0 ( 10 ) 25,0 ± 0,1 

f ( 9 ) 4,1 ( 10 ) 4,9 ( 10 ) 4,1 ± 0,1 

g ( 12 ) 0,5 min kaalumisel 

h1 ( 11 ) 0 ( 10 ) 0 ± 0,10 

h2 ( 11 ) 0 ( 10 ) 0 ± 0,15 

γ 1 40° min 40° min 

γ 2 50° min 50° min 

γ 3 30° min 30° min 

Sokkel PX26d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-5-6) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 24 12 

Vatti 55 70 55 

Katsepinge Volti 13,2 28,0 13,2 

Objektiivsed väärtused Vatti 58 max 75 max 58 max 

Valgusvoog 1 500 ± 10 % 1 750 ± 10 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12 V 1 100 

13,2 V 1 500 

( 9 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles otskeerdude välisserva projektsioon lõikub hõõgniidi teljega, kui vaatlussuund on A, 
nagu näidatud lehe H7/1 joonisel 1. (Topeltkeermikhõõgniite käsitlev spetsiaalne juhend on ettevalmistamisel). 

( 10 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht H7/4. 
( 11 ) Hõõgniidi nihet nulltelje suhtes mõõdetakse ainult vaatlussuundades A ja B, nagu on kujutatud lehel H7/1 oleval joonisel 1. Mõõtmised 

teostatakse punktides, milles baastasandile kõige lähemal olevate või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisservade projekt
sioon lõikub hõõgniidi teljega. 

( 12 ) Hõõgniidi nihet kolvi telje suhtes mõõdetakse kahel baastasandiga paralleelsel tasapinnal, millel baastasandile kõige lähemal olevate või 
sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisservade projektsioon lõikub hõõgniidi teljega.
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KATEGOORIA H7 – Leht H7/4 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

Mõõtmed (mm) 

a1 a2 b1 b2 c1 c2 

12 V d + 0,30 d + 0,50 0,2 4,6 4,0 

24 V d + 0,60 d + 1,00 0,25 5,9 4,4 

d = õõgniidi läbimõõt 

Hõõgniidi asendit kontrollitakse ainult suundades A ja B, nagu näidatud lehe H7/1 joonisel 1. 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides. 

Lehe H7/3 märkuse 9 kohaselt määratud hõõgniidi otsad peavad asetsema joonte Z1 ja Z2 ning Z3 ja Z4 vahel.
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KATEGOORIAD H8 JA H8B – Leht H8/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Joonis 1 

Põhijoonised 

Joonis 2 

Lambi suurim piirjoon ( 3 ) 

( 1 ) Baastasandi moodustab sokli kaldus paigaldusääriku alumine pool. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja läbib sokli 19 mm suuruse läbimõõdu keskpunkti. 
( 3 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ulatuda üle piirjoone, nagu on kujutatud joonisel 2. Piirjoon on nulltelje suhtes kontsentriline. 
( 4 ) Kiirguva valguse värvus peab olema valge või valikkollane. 
( 5 ) Märkused hõõgniidi läbimõõdu kohta. 

a) Läbimõõdule ei kehti mingeid tegelikke piiranguid, kuid eesmärk tulevasteks arendusteks on: suurim läbimõõt 1,2 mm; 
b) ühel tootjal peab standardhõõglambi (etalonhõõglambi) ja seeriatoodangu hõõglambi nimiläbimõõt olema võrdne.
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KATEGOORIAD H8 JA H8B – Leht H8/2 

Joonis 3 

Moonutustevaba piirkond ( 6 ) ja must ots ( 7 ) 

Joonis 4 

Metallivaba piirkond ( 8 ) 

Joonis 5 

Hõõgniidi telje võimalik nihe ( 9 ) 

(ainult standardhõõglambid) 

Joonis 6 

Kolvi ekstsentrilisus ( 10 ) 

( 6 ) Klaaskolb peab nurkade γ1 ja γ2 ulatuses olema optilistest moonutustest vaba. See nõue kehtib nurkade γ1 ja γ2 ulatuses kogu kolvi 
ümbermõõdu ulatuses. 

( 7 ) Varjestus peab ulatuma kogu klaaskolvi ülaosa ümbermõõdul vähemalt kolvi silindrilise osani.Lisaks peab see ulatuma tasandini, mis 
on paralleelne baastasandiga, kus nurk γ3 lõikub kolvi välimise pinnaga (vaade B lehel H8/1). 

( 8 ) Hõõglambi sisemine konstruktsioon peab olema niisugune, et valguse häirivat hajumist ja peegeldust esineb horisontaalsuunas 
vaadatuna ainult hõõgniidi enda kohal. (Vaade A, nagu kujutatud lehel H8/1 oleval joonisel 1). Joonisel 4 kujutatud viirutatud 
piirkonnas ei tohi paikneda muid metallosi peale hõõgniidikeerdude. 

( 9 ) Hõõgniidi nihet nulltelje suhtes mõõdetakse ainult vaatlussuundades A ja B, nagu on kujutatud lehel H8/1 oleval joonisel 1. 
Mõõtmised teostatakse punktides, milles baastasandile kõige lähemal olevate või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisser
vade projektsioon lõikub hõõgniidi teljega. 

( 10 ) Hõõgniidi nihet kolvi telje suhtes mõõdetakse kahel, baastasandiga paralleelsel tasapinnal, milles baastasandile kõige lähemal olevate 
või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisservade projektsioon lõikub hõõgniidi teljega.
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KATEGOORIAD H8 JA H8B – Leht H8/3 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

12 V 12 V 

e ( 11 ) 25,0 ( 12 ) 25,0 ± 0,1 

f ( 11 ) 3,7 ( 12 ) 3,7 ± 0,1 

g 0,5 min kaalumisel 

h1 0 ( 12 ) 0 ± 0,1 

h2 0 ( 12 ) 0 ± 0,15 

γ 1 50° min 50° min 

γ 2 40° min 40° min 

γ 3 30° min 30° min 

Sokkel: H8: PGJ19-1 vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-110-2) 

H8B: PGJY19-1 vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-146-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 35 35 

Katsepinge Volti 13,2 13,2 

Objektiivsed 
väärtused 

Vatti 43 max 43 max 

Valgusvoog 800 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12 V 600 

13,2 V 800 

( 11 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles otskeerdude välisserva projektsioon lõikub hõõgniidi teljega, kui vaatlussuund on A, 
nagu näidatud lehe H8/1 joonisel 1. 

( 12 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; leht H8/4
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KATEGOORIAD H8 JA H8B – Leht H8/4 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

a1 a2 b1 b2 c1 c2 

d + 0,50 d + 0,70 0,25 4,6 3,5 

d = hõõgniidi läbimõõt 

Hõõgniidi asendit kontrollitakse ainult suundades A ja B, nagu näidatud lehe H8/1 joonisel 1. 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides. 

Lehel H8/3 märkuse 11 kohaselt määratud hõõgniidi otsad peavad asetsema joonte Z1 ja Z2 ning Z3 ja Z4 vahel.

ET 13.11.2010 Euroopa Liidu Teataja L 297/37



KATEGOORIAD H9 JA H9B – Leht H9/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Joonis 1 

Põhijoonised 

Joonis 2 

Lambi suurim piirjoon ( 3 ) 

( 1 ) Baastasandi moodustab sokli kaldus paigaldusääriku alumine pool. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja läbib sokli 19 mm suuruse läbimõõdu keskpunkti. 
( 3 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ulatuda üle piirjoone, nagu on kujutatud joonisel 2. Piirjoon on nulltelje suhtes kontsentriline. 
( 4 ) Märkused hõõgniidi läbimõõdu kohta. 

a) Läbimõõdule ei kehti mingeid tegelikke piiranguid, kuid eesmärk tulevasteks arendusteks on: suurim läbimõõt 1,2 mm. 
b) Ühel tootjal peab standardhõõglambi (etalonhõõglambi) ja seeriatoodangu hõõglambi nimiläbimõõt olema võrdne.
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KATEGOORIAD H9 JA H9B – Leht H9/2 

Joonis 3 

Moonutustevaba piirkond ( 5 ) 

Joonis 4 

Metallivaba piirkond ( 6 ) 

Joonis 5 

Hõõgniidi telje võimalik nihe ( 7 ) 

(ainult standardhõõglambid) 

Joonis 6 

Kolvi ekstsentrilisus ( 8 ) 

( 5 ) Klaaskolb peab nurkade γ1 ja γ2 ulatuses olema optilistest moonutustest vaba. See nõue kehtib nurkade γ1 ja γ2 ulatuses kogu kolvi 
ümbermõõdu ulatuses. 

( 6 ) Hõõglambi sisemine konstruktsioon peab olema niisugune, et valguse häirivat hajumist ja peegeldust esineb horisontaalsuunas vaada
tuna ainult hõõgniidi enda kohal. (Vaade A, nagu kujutatud lehel H9/1 oleval joonisel 1). Joonisel 4 kujutatud viirutatud piirkonnas ei 
tohi paikneda muid metallosi peale hõõgniidikeerdude. 

( 7 ) Hõõgniidi nihet nulltelje suhtes mõõdetakse ainult vaatlussuundades A ja B, nagu on kujutatud lehel H9/1 oleval joonisel 1. Mõõtmised 
teostatakse punktides, milles baastasandile kõige lähemal olevate või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisservade projekt
sioon lõikub hõõgniidi teljega. 

( 8 ) Hõõgniidi nihet kolvi telje suhtes mõõdetakse kahel baastasandiga paralleelsel tasapinnal, millel baastasandile kõige lähemal olevate või 
sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisservade projektsioon lõikub hõõgniidi teljega.
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KATEGOORIAD H9 JA H9B – Leht H9/3 

Mõõtmed (mm) 

Tolerants 

Seeriatoodangu hõõglambid Standardhõõglamp 

12 V 12 V 

e ( 9 ) ( 10 ) 25 ( 11 ) ± 0,10 

f ( 9 ) ( 10 ) 4,8 ( 11 ) ± 0,10 

g ( 9 ) 0,7 ± 0,5 ± 0,30 

h1 0 ( 11 ) ± 0,10 ( 12 ) 

h2 0 ( 11 ) ± 0,15 ( 12 ) 

γ 1 50° min — — 

γ 2 40° min — — 

Sokkel: H9: PGJ19-5 vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-110-2) 

H9B: PGJY19-5 vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-146-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 65 65 

Katsepinge Volti 13,2 13,2 

Objektiivsed väärtused Vatti 73 max 73 max 

Valgusvoog 2 100 ± 10 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12 V 1,500 

13,2 V 2,100 

( 9 ) Vaatlussuunaks on suund A, nagu näidatud lehel H9/1 oleval joonisel 1. 

( 10 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles, kui vaatlussuund vastab märkuses 9 määratule, otskeerdude välisserva projektsioon 
lõikub hõõgniidi teljega. 

( 11 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; leht H9/4 
( 12 ) Ekstsentrilisust mõõdetakse ainult vaatlussuundadest A ja B viisil, nagu on kujutatud lehel H9/1 oleval joonisel 1. Mõõtmised 

teostatakse punktides, milles baastasandile kõige lähemal olevate või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisservade projekt
sioon lõikub hõõgniidi teljega.
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KATEGOORIAD H9 JA H9B – Leht H9/4 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

a1 a2 b1 b2 c1 c2 

d + 0,4 d + 0,7 0,25 5,7 4,6 

d = hõõgniidi läbimõõt 

Hõõgniidi asendit kontrollitakse ainult suundades A ja B, nagu näidatud lehe H9/1 joonisel 1. 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides. 

Lehe H9/3 märkuse 10 kohaselt määratud hõõgniidi otsad peavad asetsema joonte Z1 ja Z2 ning Z3 ja Z4 vahel.
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KATEGOORIA H10 – Leht H10/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

( 1 ) Baastasandi moodustavad sokliäärikul asuvad eendid, mis on kokkupuutes lambipesaga. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ning kontsentriline sokli võrdlusläbimõõdu suhtes. 
( 3 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ületada piirjoont ega segada hõõglambi sisestamist pesa juhtliistust mööda. Piirjoon on nulltelje suhtes 

kontsentriline. 
( 4 ) Liistusoon on kohustuslik. 
( 5 ) Hõõglampi tuleb mõõtepesas pöörata, kuni baaskõrv puudutab lambipesa tasapinda C. 
( 6 ) Klaaskolb peab nurkade γ1 ja γ2 ulatuses olema optilistest teljesuunalistest moonutustest vaba. See nõue kehtib nurkade γ1 ja γ2 

ulatuses kogu kolvi ümbermõõdu ulatuses ning seda pole vaja kontrollida varjestatud alas. 
( 7 ) Varjestus peab ulatuma vähemalt nurgani γ3 ning peab ulatuma vähemalt sama kaugele kui nurgaga γ1 määratud kolvi moonutuste

vaba osa.
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KATEGOORIA H10 – Leht H10/2 

Mõõtmed (mm) ( 8 ) 
Tolerantsid 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

e ( 9 ) ( 10 ) 28,9 ( 11 ) ± 0,16 

f ( 12 ) ( 13 ) 5,2 ( 11 ) ± 0,16 

h1, h2 0 ( 11 ) ± 0,15 ( 12 ) 

γ 1 50° min — — 

γ 2 52° min — — 

γ 3 45° ± 5° ± 5° 

Sokkel PY20d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-31-2) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 42 42 

Katsepinge Volti 13,2 13,2 

Objektiivsed väärtused Vatti 50 max 50 max 

Valgusvoog 850 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 

12 V 600 

13,2 V 850 

( 8 ) Mõõtmeid tuleb kontrollida nii, et tihendusrõngas on eemaldatud. 
( 9 ) Vaatlussuunaks on suund (*)/B, nagu näidatud lehel H10/1 oleval joonisel. 

( 10 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles, kui vaatlussuund (*) vastab märkuses 9 määratule, otskeerdude välisserva projekt
sioon lõikub hõõgniidi teljega. 

( 11 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht H10/3. (*). 
( 12 ) Ekstsentrilisust mõõdetakse ainult vaatlussuundadest (*) A ja B, nagu on kujutatud lehel H10/1 oleval joonisel. Mõõtmised teostatakse 

punktides, milles baastasandile kõige lähemal olevate või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisservade projektsioon lõikub 
hõõgniidi teljega. 

(*) Tootjad võivad valida teistsuguse täisnurga all vaatlemise suundade valimi. Hõõgniidi mõõtmete ja asendi kontrollimisel peab katse
labor kasutama tootja näidatud vaatlussuundi.
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KATEGOORIA H10 – Leht H10/3 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

a1 a2 b1 b2 c1 c2 

12 V 1,4 d 1,8 d 0,25 6,1 4,9 

d = hõõgniidi läbimõõt 

Hõõgniidi asendit kontrollitakse ainult suundades A ja B, nagu näidatud lehel H10/1. 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides. 

Lehe H10/2 märkuse 10 kohaselt määratud hõõgniidi otsad peavad asetsema joonte Z1 ja Z2 ning Z3 ja Z4 vahel.
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KATEGOORIAD H11 JA H11B – Leht H11/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Joonis 1 

Põhijoonised 

Joonis 2 

Lambi suurim piirjoon ( 3 ) 

( 1 ) Baastasandi moodustab sokli kaldus paigaldusääriku alumine pool. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja läbib sokli 19 mm suuruse läbimõõdu keskpunkti. 
( 3 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ulatuda üle piirjoone, nagu on kujutatud joonisel 2. Piirjoon on nulltelje suhtes kontsentriline. 
( 4 ) Kiirguva valguse värvus peab olema valge või valikkollane. 
( 5 ) Märkused hõõgniidi läbimõõdu kohta. 

a) Läbimõõdupiiranguid pole kehtestatud, kuid eesmärk tulevasteks arendusteks on: d max = 1,4 mm. 
b) Ühel tootjal peab standardhõõglambi (etalonhõõglambi) ja seeriatoodangu hõõglambi nimiläbimõõt olema võrdne.
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KATEGOORIAD H11 JA H11B – Leht H11/2 

Joonis 3 

Moonutustevaba piirkond ( 6 ) ja must ots ( 7 ) 

Joonis 4 

Metallivaba piirkond ( 8 ) 

Joonis 5 

Hõõgniidi telje võimalik nihe ( 9 ) 

(ainult standardhõõglambid) 

Joonis 6 

Kolvi ekstsentrilisus ( 10 ) 

( 6 ) Klaaskolb peab nurkade γ1 ja γ2 ulatuses olema optilistest moonutustest vaba. See nõue kehtib nurkade γ1 ja γ2 ulatuses kogu kolvi 
ümbermõõdu ulatuses. 

( 7 ) Varjestus peab ulatuma kogu klaaskolvi ülaosa ümbermõõdul vähemalt kolvi silindrilise osani. Lisaks peab see ulatuma tasandini, mis 
on paralleelne baastasandiga, kus nurk γ3 lõikub kolvi välimise pinnaga (vaade B lehel H11/1). 

( 8 ) Hõõglambi sisemine konstruktsioon peab olema niisugune, et valguse häirivat hajumist ja peegeldust esineb horisontaalsuunas 
vaadatuna ainult hõõgniidi enda kohal. (Vaade A, nagu kujutatud lehel H11/1 oleval joonisel 1). Joonisel 4 kujutatud viirutatud 
piirkonnas ei tohi paikneda muid metallosi peale hõõgniidikeerdude. 

( 9 ) Hõõgniidi nihet nulltelje suhtes mõõdetakse ainult vaatlussuundades A ja B, nagu on kujutatud lehel H11/1 oleval joonisel 1. 
Mõõtmised teostatakse punktides, milles baastasandile kõige lähemal olevate või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisser
vade projektsioon lõikub hõõgniidi teljega. 

( 10 ) Kolvitelje ekstsentrilisust hõõgniidi telje suhtes mõõdetakse kahel tasandil, mis on baastasandiga paralleelsed punktides, milles baasta
sandile kõige lähemal olevate või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisservade projektsioon lõikub hõõgniidi teljega.
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KATEGOORIAD H11 JA H11B – Leht H11/3 

Mõõtmed (mm) 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

12 V 24 V 12 V 

e ( 11 ) 25,0 ( 12 ) 25,0 ± 0,1 

f ( 13 ) 4,5 5,3 ( 14 ) 4,5 ± 0,1 

g 0,5 min kaalumisel 

h1 0 ( 15 ) 0 ± 0,1 

h2 0 ( 16 ) 0 ± 0,15 

γ1 50° min 50° min 

γ2 40° min 40° min 

γ3 30° min 30° min 

Sokkel: H11: PGJ19-2 vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-110-2) 

H11B: PGJY19-2 vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-146-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 24 12 

Vatti 55 70 55 

Katsepinge Volti 13,2 28,0 13,2 

bjektiivsed väärtused Vatti 62 max 80 max 62 max 

Valgusvoog 1 350 ± 10 % 1 600 ± 10 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12 V 1 000 

13,2 V 1 350 

( 11 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles lehe H11/1 joonisel 1 näidatud vaatlussuuna A korral otskeerdude välisserva projekt
sioon lõikub hõõgniidi teljega. 

( 12 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; leht H11/4
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KATEGOORIAD H11 JA H11B – Leht H11/4 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

a1 a2 b1 b2 c1 c2 

12 V d + 0,3 d + 0,5 0,2 5,0 4,0 

24 V d + 0,6 d + 1,0 0,25 6,3 4,6 

d = hõõgniidi läbimõõt 

Hõõgniidi asendit kontrollitakse ainult suundades A ja B, nagu näidatud lehel H11/1 oleval joonisel 1. 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides. 

Lehe H11/3 märkuse 11 kohaselt määratud hõõgniidi otsad peavad asetsema joonte Z1 ja Z2 ning Z3 ja Z4 vahel.
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KATEGOORIA H12 – Leht H12/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

( 1 ) Baastasandi moodustavad sokliäärikul asuvad eendid, mis on kokkupuutes lambipesaga. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ning kontsentriline sokli võrdlusläbimõõdu suhtes. 
( 3 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ületada piirjoont ega segada hõõglambi sisestamist pesa juhtliistust mööda. Piirjoon on nulltelje suhtes 

kontsentriline. 
( 4 ) Liistusoon on kohustuslik. 
( 5 ) Hõõglampi tuleb mõõtepesas pöörata, kuni baaskõrv puudutab lambipesa tasapinda C. 
( 6 ) Klaaskolb peab nurkade γ1 ja γ2 ulatuses olema optilistest teljesuunalistest moonutustest vaba.See nõue kehtib nurkade γ1 ja γ2 

ulatuses kogu kolvi ümbermõõdu ulatuses ning seda pole vaja kontrollida varjestatud alas. 
( 7 ) Varjestus peab ulatuma vähemalt nurgani γ3 ning peab ulatuma vähemalt sama kaugele kui nurgaga γ1 määratud kolvi moonutuste

vaba osa.
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KATEGOORIA H12 – Leht H12/2 

Mõõtmed (mm) ( 8 ) 
Tolerantsid 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

e ( 9 ) ( 10 ) 31,5 ( 11 ) ± 0,16 

f ( 9 ) ( 10 ) 5,5 4,8 min ± 0,16 

h1, h2, h3, h4 0 ( 11 ) ± 0,15 ( 12 ) 

k 0 ( 11 ) ± 0,15 ( 13 ) 

γ1 50° min — — 

γ2 52° min — — 

γ3 45° ± 5° ± 5° 

Sokkel PZ20d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-31-2) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 53 53 

Katsepinge Volti 13,2 13,2 

Sihtväärtused Vatti 61 max 61 max 

Valgusvoog 1 050 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 

12 V 775 

13,2 V 1 050 

( 8 ) Mõõtmeid tuleb kontrollida nii, et tihendusrõngas on eemaldatud. 
( 9 ) Vaatlussuunaks on suund A, nagu on näidatud lehel H12/1 oleval joonisel. 

( 10 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles, kui vaatlussuund vastab märkuses 9 määratule, otskeerdude välisserva projektsioon 
lõikub hõõgniidi teljega. 

( 11 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; leht H12/3. 
( 12 ) Mõõtmeid h1 ja h2 mõõdetakse vaatlussuunas A, mõõdet h3 suunas C ja mõõdet h4 suunas B vastavalt lehel H12/1 olevatele 

joonisele. Mõõtmised teostatakse punktides, milles baastasandile kõige lähemal olevate või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude 
välisservade projektsioon lõikub hõõgniidi teljega. 

( 13 ) Mõõdet k mõõdetakse ainult vaatlussuunas A.
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KATEGOORIA H12 – Leht H12/3 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

a1 a2 b1 b2 c 

1,6 d 1,3 d 0,30 0,30 2,8 

d = hõõgniidi läbimõõt 

Vaatlussuundade A, B ja C kohta vt lehte H12/1. 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides. 

Hõõgniidi keskpunkt peab jääma mõõtmete b1 ja b2 piiridesse.
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KATEGOORIAD H13 JA H13A – Leht H13/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Joonis 1 

Põhijoonis 

( 1 ) Baastasandi moodustavad sokli kolme kõrva ümardatud alumised pooled. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja kulgeb läbi kahe ristsirge lõikepunkti, nagu on kujutatud lehel H13/2 oleval joonisel 2. 
( 3 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ulatuda üle piirjoone.Piirjoon on nulltelje suhtes kontsentriline. 
( 4 ) Hõõglampi tuleb mõõtepesas pöörata, kuni baaskõrv puudutab lambipesa tasapinda C. 
( 5 ) Tasapind V-V on risti nulltelge läbiva baastasandiga ja paralleelne tasapinnaga C.
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KATEGOORIAD H13 JA H13A – Leht H13/2 

Joonis 2 

Nulltelje määramine ( 2 ) 

Joonis 4 

Kolvi nihe ( 8 ) 

Joonis 3 

Moonutustevaba piirkond ( 6 ) ja läbipaistmatu kate ( 7 ) 

Joonis 5 

Valguse blokeerimine sokli suunas ( 9 ) 

( 6 ) Klaaskolb peab nurkade γ1 ja γ2 ulatuses olema vaba optilistest teljesuunalistest moonutustest.See nõue kehtib nurkade β ja δ ulatuses 
kogu kolvi ümbermõõdu ulatuses ning seda pole vaja kontrollida läbipaistmatu kattega kaetud alas. 

( 7 ) Läbipaistmatu kate peab ulatuma kogu klaaskolvi ülaosa ümbermõõdul vähemalt kolvi silindrilise osani. Lisaks peab see ulatuma 
tasandini, mis on paralleelne baastasandiga, kus nurk γ lõikub kolvi välimise pinnaga (vaade B lehel H13/1). 

( 8 ) Lähitule hõõgniidi nihet kolvi telje suhtes mõõdetakse kahel tasapinnal, mis on baastasandiga paralleelsed kohtades, kus otskeerdude 
väliskülje projektsioon, mis asub baastasandile kõige lähemal või sellest kõige kaugemal, lõikub hõõgniidi teljega. 

( 9 ) Valgus peab olema blokeeritud kolvi sokliotsa kohal kuni nurgani θ.See nõue kehtib kõigis suundades nulltelje ümber.
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KATEGOORIAD H13 JA H13A – Leht H13/3 

Joonis 6 

Hõõgniitide asend ja mõõtmed ( 10 ) ( 11 ) ( 12 ) ( 13 ) ( 14 ) 

( 10 ) Mõõtmeid j, k ja p mõõdetakse lähitule hõõgniidi keskpunktist kuni kaugtule hõõgniidi keskpunktini. 
( 11 ) Mõõtmeid m ja n mõõdetakse nullteljest kuni lähitule hõõgniidi keskpunktini. 
( 12 ) Mõlemat hõõgniidi telge tuleb hoida nulltelje suhtes vastava hõõgniidi keskpunkti juures 2° kalde all. 
( 13 ) Märkus hõõgniidi läbimõõtude kohta: 

a) ühel tootjal peab standardhõõglambi (etalonhõõglambi) ja seeriatoodangu hõõgniidi nimiläbimõõt olema võrdne. 
( 14 ) Kaugtule ega lähitule hõõgniidi moonutused ei tohi ületada ±5 protsenti hõõgniidi läbimõõdust silindrini. 
( 15 ) Metallivaba tsoon piirab sisseviiktraatide asukohta optilisel trajektooril. Joonisel 6 näidatud viirutatud piirkonnas ei tohi asuda 

metallosi.
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KATEGOORIAD H13 JA H13A – Leht H13/4 

Mõõtmed (mm) 
Tolerantsid 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

d1 ( 13 ) ( 17 ) 1,8 max — — 

d2 ( 13 ) ( 17 ) 1,8 max — — 

e ( 16 ) 29,45 ± 0,20 ± 0,10 

f1 ( 16 ) 4,6 ± 0,50 ± 0,25 

f2 ( 16 ) 4,6 ± 0,50 ± 0,25 

g ( 8 ) ( 17 ) 0,5 d1 ± 0,40 ± 0,20 

h ( 8 ) 0 ± 0,30 ± 0,15 

j ( 10 ) 2,5 ± 0,20 ± 0,10 

k ( 10 ) 2,0 ± 0,20 ± 0,10 

m ( 11 ) 0 ± 0,20 ± 0,13 

n ( 11 ) 0 ± 0,20 ± 0,13 

p ( 10 ) 0 ± 0,08 ± 0,08 

β 42° min — — 

δ 52° min — — 

γ 43° + 0° / – 5° + 0° / – 5° 

θ ( 9 ) 41° ± 4° ± 4° 

Sokkel: H13: P26.4t vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-128-3) 
H13A: PJ26.4t 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED ( 18 ) 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 55 60 55 60 

Katsepinge Volti 13,2 13,2 

Objektiivsed väärtused Vatti 68 max 75 max 68 max 75 max 

Valgusvoog 1 100 ± 15 % 1 700 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 
12 V 800 1 200 

13,2 V 1 100 1 700 

( 16 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles lehel H13/1 näidatud vaatlussuuna korral otskeerdude välisserva projektsioon lõikub 
hõõgniidi teljega. 

( 17 ) d1 on lähitule hõõgniidi tegelik läbimõõt, d2 on kaugtule hõõgniidi tegelik läbimõõt. 
( 18 ) Vasakus veerus näidatud väärtused on seotud lähitule hõõgniidiga ja paremas veerus näidatud väärtused on seotud kaugtule 

hõõgniidiga.
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KATEGOORIA H14 – Leht H14/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Joonis 1 

Põhijoonis 

Joonis 2 

Lambi suurim piirjoon ( 3 ) 

( 1 ) Baastasand määratakse lambipesa pinnal olevate punktidega, millele toetuvad sokliääriku kolm kõrva. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja läbib sokliääriku läbimõõdu M keskpunkti. 
( 3 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ulatuda üle piirjoone, nagu on kujutatud joonisel 2.Piirjoon on nulltelje suhtes kontsentriline.
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KATEGOORIA H14 – Leht H14/2 

Joonis 3 

Moonutustevaba piirkond ( 4 ) ja must ots ( 5 ) 

Joonis 4 

Kolvi ekstsentrilisus 

Joonis 5 

Hõõgniidi telje nihe ( 7 ) 

(ainult standardhõõglambid) 

( 4 ) Klaaskolb peab nurkade γ1 ja γ2 ulatuses olema optilistest moonutustest vaba.See nõue kehtib nurkade γ1 ja γ2 ulatuses kogu kolvi 
ümbermõõdu ulatuses ning seda pole vaja kontrollida varjestatud alas. 

( 5 ) Varjestus peab ulatuma kogu klaaskolvi ülaosa ümbermõõdul vähemalt kolvi silindrilise osani.Lisaks peab see ulatuma tasandini, mis on 
paralleelne baastasandiga, kus nurk γ3 lõikub kolvi välimise pinnaga (vaade B lehel H14/1). 

( 6 ) Kolvi ekstsentrilisust lähitule hõõgniidi telje suhtes mõõdetakse kahel tasandil, mis on baastasandiga paralleelsed punktides, milles 
baastasandile kõige lähemal olevate või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisservade projektsioon lõikub lähitule hõõgniidi 
teljega. 

( 7 ) Hõõgniitide nihet nulltelje suhtes mõõdetakse ainult vaatlussuundades A, B ja C, nagu on kujutatud lehel H14/1 oleval joonisel 
1.Mõõtmised teostatakse punktides, milles baastasandile kõige lähemal olevate või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisser
vade projektsioon lõikub hõõgniidi teljega.
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KATEGOORIA H14 – Leht H14/3 

Mõõtmed (mm) Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

e ( 8 ) 26,15 ( 10 ) ± 0,1 

f1 ( 8 ) ( 9 ) 5,3 ( 10 ) ± 0,1 

f2 ( 8 ) ( 9 ) 5,0 ( 10 ) ± 0,1 

g 0,3 min 

h1 0 ( 10 ) ± 0,1 

h2 0 ( 10 ) ± 0,15 

h3 0 ( 10 ) ± 0,15 

h4 0 ( 10 ) ± 0,15 

i 2,7 — 

j 2,5 ( 10 ) ± 0,1 

γ 1 55° min — — 

γ 2 52° min — — 

γ 3 43° 0 / – 5° 0 / – 5° 

Sokkel P38t vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-133-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 55 60 55 60 

Katsepinge Volti 13,2 13,2 

Objektiivsed väärtused Vatti 68 max 75 max 68 max 75 max 

Valgusvoog 1 150 ± 15 % 1 750 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 
12 V 860 1 300 

13,2 V 1 150 1 750 

( 8 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles lehe H14/1 joonisel 1 näidatud vaatlussuuna korral otskeerdude välisserva projekt
sioon lõikub hõõgniidi teljega. 

( 9 ) f1 on lähitule hõõgniidi pikkus ja f2 on kaugtule hõõgniidi pikkus. 
( 10 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; leht H14/4
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KATEGOORIA H14 – Leht H14/4 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

a1 a2 b1 b2 c1 c2 c3 i k 

d1 + 0,5 1,6 * d2 0,2 5,8 5,1 5,75 2,7 0,15 

d1 on lähitule hõõgniidi läbimõõt ja d2 on kaugtule hõõgniidi läbimõõt. 

Märkused hõõgniitide läbimõõdu kohta: 
a) läbimõõdule ei kehti mingeid tegelikke piiranguid, kuid eesmärk tulevasteks arendusteks on: d1 max = 1,6 mm ja d2 max = 1,6 mm; 
b) ühel tootjal peab standardhõõglambi (etalonhõõglambi) ja seeriatoodangu hõõglambi nimiläbimõõt olema võrdne. 
Hõõgniidi asendit kontrollitakse ainult suundades A, B ja C, nagu näidatud lehel H14/1 oleval joonisel 1. 
Lähitule hõõgniit peab paiknema täielikult ristkülikus A ja kaugtule hõõgniit täielikult ristkülikus B. 
Lehe H14/3 märkuse 8 kohaselt määratletud lähitule hõõgniidi otsad peavad asetsema joonte Z1 ja Z2 ning Z3 ja Z4 vahel.
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KATEGOORIA H15 – Leht H15/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Joonis 1 

Põhijoonis 

Joonis 3 

Lambi suurim piirjoon ( 3 ) 

Joonis 2 

Nulltelje määramine ( 2 ) 

Joonis 4 

Moonutustevaba piirkond ( 4 ) 

( 1 ) Baastasand määratakse punktidega, kus lambipesa puudutab sokliääriku kolme kõrva pistikupoolsest küljest.Seda kasutatakse sisemise 
baastasandina. 
Täiendav baastasand määratakse lambipesa pinnal olevate punktidega, millele toetuvad soklitaldriku kolm tuginukki. Seda kasutatakse 
välise baastasandina. 
Soklit kasutatakse (sisemise) baastasandina, kuid teatavate rakenduste puhul võib selle asemel kasutada (välist) täiendavat baastasandit. 

( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja kulgeb läbi kahe ristsirge lõikepunkti, nagu on kujutatud lehel H15/2 oleval joonisel 2. 
( 3 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ulatuda üle piirjoone, nagu on kujutatud joonisel 3. Piirjoon on nulltelje suhtes kontsentriline. 
( 4 ) Klaaskolb peab nurkade γ 1 ja γ 2 ulatuses olema optilistest moonutustest vaba, nagu näidatud joonisel 4.See nõue kehtib nurkade γ 1 ja 

γ 2 ulatuses kogu kolvi ümbermõõdu ulatuses.
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KATEGOORIA H15 – Leht H15/2 

Mõõtmed (mm) Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

12 V 24 V 12 V 

e 30,0 + 0,35 / – 0,25 30,0 + 0,35 / – 0,25 30,0 + 0,20 / – 0,15 

γ 1 50° min 50° min 50° min 

γ 2 50° min 50° min 50° min 

r Üksikasju vaata sokli lehelt 

Sokkel PGJ23t-1 vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-155-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 ( 5 ) 24 ( 5 ) 12 ( 5 ) 

Vatti 15 55 20 60 15 55 

Katsepinge Volti 13,2 28,0 13,2 13,2 

Sihtväärtused Vatti 19 max 64 max 24 max 73 max 19 max 64 max 

Valgusvoog 260 1 350 300 1 500 

± 10 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12 V 1 000 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,2 V 1 350 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,5 V 290 

( 5 ) Vasakpoolsetes veergudes näidatud väärtused on seotud väikese võimsusega hõõgniidiga. Parempoolsetes veergudes näidatud väärtused 
on seotud suure võimsusega hõõgniidiga.
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KATEGOORIA H15 – Leht H15/3 

Position of the shield 

Joonisel kujutatud sirmi konstruktsioon ei ole kohustuslik 

Position of the filaments
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KATEGOORIA H15 – Leht H15/4 

Lehel H15/3 esitatud joonisel viidatud mõõtmete (mm) tabel 

Viidet (*) Mõõde (**) 
Tolerantsid 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

12 V 24 V 12 V 24 V 12 V 24 V 12 V 24 V 

a/24,0 a/24,5 1,8 ± 0,35 ± 0,20 

a/26,0 1,8 ± 0,35 ± 0,20 

b1/31,0 0 ± 0,30 ± 0,15 

b1/33,5 b1/34,0 b1/31,0 mv ± 0,30 ± 0,15 

b2/31,0 0 ± 0,30 ± 0,15 

b2/33,5 b2/34,0 b2/31,0 mv ± 0,30 ± 0,15 

c1/31,0 0 ± 0,30 ± 0,50 ± 0,15 ± 0,25 

c1/33,5 c1/34,0 c1/31,0 mv ± 0,30 ± 0,50 ± 0,15 ± 0,25 

c2/33,5 c2/34,0 1,1 ± 0,30 ± 0,50 ± 0,15 ± 0,25 

d min 0,1 — — 

f ( 8 ) ( 9 ) ( 10 ) 2,7 ± 0,30 ± 0,40 + 0,20 
– 0,10 

+ 0,25 
– 0,15 

g/24,0 g/24,5 0 ± 0,50 ± 0,70 ± 0,25 ± 0,35 

g/26,0 0 ± 0,50 ± 0,70 ± 0,25 ± 0,35 

h/31,0 0 ± 0,50 ± 0,60 ± 0,25 ± 0,30 

h/33,5 h/34,0 h/31,0 mv ± 0,30 ± 0,40 ± 0,15 ± 0,20 

l R ( 8 ) ( 11 ) 4,2 4,6 ± 0,40 ± 0,60 ± 0,20 ± 0,30 

l C ( 8 ) ( 9 ) 4,4 5,4 ± 0,40 ± 0,60 ± 0,20 ± 0,30 

p/33,5 p/34,0 Sõltub sirmi kujust — — 

q/33,5 q/34,0 p/33,5 p/34,0 ± 1,20 ± 0,60 

(*) „…/26,0” tähistab mõõdet, mida tuleb mõõta kaldkriipsu järel näidatud kaugusel (millimeetrites) baastasandist. 
(**) 31,0 mv tähistab väärtust, mis on mõõdetud baastasandist 31,0 mm kaugusel. 
( 6 ) Tasapind V-V on risti baastasandiga ning läbib nulltelge ja baaskõrva telge. 
( 7 ) Tasapind H-H on tasapind, mis on risti nii baastasandiga kui tasapinnaga V-V ja läbib nulltelge. 
( 8 ) Hõõgniitide otskeerud määratakse esimese ja viimase valguskeeru alusel, mis on põhiliselt õige spiraalse tõusunurga all. 
( 9 ) Suure võimsusega hõõgniidil on mõõdetavateks punktideks sirmi külgmise serva ja joonealuses märkuses 8 määratletud otskeerdude 

välisservade lõikepunktid, vaadatuna suunas 1. 
( 10 ) e tähistab kaugust baastasandist kaugtuleniidi alguseni vastavalt eespool toodud määratlusele. 
( 11 ) Väikese võimsusega hõõgniidil on mõõdetavateks punktideks tasapinnaga H-H paralleelse ja sellest 1,8 mm ülalpool asetseva tasapinna 

ning joonealuses märkuses 8 määratletud otskeerdude lõikepunktid, vaadatuna suunas 1. 
( 12 ) 34,0 mm 24 V tüübi puhul. 
( 13 ) 24,5 mm 24 V tüübi puhul.
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KATEGOORIA H15 – Leht H15/5 

Täiendavad selgitused lehe H15/3 juurde 

Alltoodud mõõtmed on mõõdetud neljas suunas: 

(1) mõõtmetel a, c1, c2, d, e, f, lR ja lC; 

(2) mõõtmetel g, h, p ja q; 

(3) mõõtmel b1; 

(4) mõõtmel b2. 

Mõõtmed b1, b2, c1 ja h mõõdetakse baastasapinnaga paralleelsetel 31,0 ja 33,5 mm kaugustel tasapindadel (34,0 mm 
24 V tüübi puhul). 

Mõõtmed c2, p ja q mõõdetakse baastasapinnaga paralleelsel 33,5 mm kaugusel tasapinnal (34,0 mm 24 V tüübi puhul). 

Mõõtmed a ja g mõõdetakse baastasapinnaga paralleelsetel 24, 0 mm kaugustel tasapindadel (24,5 mm 24 V tüübi puhul) 
ja 26, 0 mm kaugustel tasapindadel.
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KATEGOORIA H16 – Leht H16/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

KATEGOORIA H16 

Joonis 1 

Põhijoonis 

Joonis 2 

Lambi suurim piirjoon ( 3 ) 

( 1 ) Baastasandi moodustab sokli kaldus paigaldusääriku alumine pool. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja läbib sokli 19 mm suuruse läbimõõdu keskpunkti. 
( 3 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ulatuda üle piirjoone, nagu on kujutatud joonisel 2. Piirjoon on nulltelje suhtes kontsentriline. 
( 4 ) Kiirguva valguse värvus peab olema valge või valikkollane. 
( 5 ) Märkused hõõgniidi läbimõõdu kohta. 

— Läbimõõdupiiranguid pole kehtestatud, kuid eesmärk tulevasteks arendusteks on: d max = 0,9 mm. 
— Ühel tootjal peab standardhõõglambi (etalonhõõglambi) ja seeriatoodangu hõõglambi nimiläbimõõt olema võrdne.
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KATEGOORIA H16 – Leht H16/2 

Joonis 3 

Moonutustevaba piirkond ( 6 ) ja must ots ( 7 ) 

Joonis 4 

Metallivaba piirkond ( 8 ) 

Joonis 5 

Hõõgniidi telje võimalik nihe ( 9 ) 

(ainult standardhõõglambid) 

Joonis 6 

Kolvi ekstsentrilisus ( 10 ) 

( 6 ) Klaaskolb peab nurkade γ1 ja γ2 ulatuses olema optilistest moonutustest vaba. See nõue kehtib nurkade γ1 ja γ2 ulatuses kogu kolvi 
ümbermõõdu ulatuses. 

( 7 ) Varjestus peab ulatuma vähemalt nurgani γ3 ja kogu klaaskolvi ülaosa ümbermõõdul vähemalt kolvi silindrilise osani. 
( 8 ) Hõõglambi sisemine konstruktsioon peab olema niisugune, et valguse häirivat hajumist ja peegeldust esineb horisontaalsuunas 

vaadatuna ainult hõõgniidi enda kohal. (Vaade A, nagu kujutatud lehel 16/1 oleval joonisel 1).Joonisel 4 kujutatud viirutatud 
piirkonnas ei tohi paikneda muid metallosi peale hõõgniidikeerdude. 

( 9 ) Hõõgniidi nihet nulltelje suhtes mõõdetakse ainult vaatlussuundades A ja B, nagu on kujutatud lehel H16/1 oleval joonisel 1. 
Mõõtmised teostatakse punktides, milles baastasandile kõige lähemal olevate või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisser
vade projektsioon lõikub hõõgniidi teljega. 

( 10 ) Hõõgniidi nihet kolvi telje suhtes mõõdetakse kahel baastasandiga paralleelsel tasapinnal, millel baastasandile kõige lähemal olevate või 
sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisservade projektsioon lõikub hõõgniidi teljega.
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KATEGOORIA H16 – Leht H16/3 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

12 V 12 V 

e ( 11 ) 25,0 ( 12 ) 25,0 ± 0,1 

f ( 11 ) 3,2 ( 12 ) 3,2 ± 0,1 

g 0,5 min kaalumisel 

h1 0 ( 12 ) 0 ± 0,1 

h2 0 ( 12 ) 0 ± 0,15 

γ1 50° min 50° min 

γ2 40° min 40° min 

γ3 30° min 30° min 

Sokkel: H16: PGJ19-3 vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-110-2) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 19 19 

Katsepinge Volti 13,2 13,2 

Objektiivsed väärtused Vatti 22 max 22 max 

Valgusvoog 500 + 10 % /– 15 % 

Võrdlusvalgusvoog: 500 lm pingel ca 13,2 V 

Võrdlusvalgusvoog: 550 lm pingel ca 13,5 V 

( 11 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles otskeerdude välisserva projektsioon lõikub hõõgniidi teljega, kui vaatlussuund on A, 
nagu näidatud lehe H16/1 joonisel 1. 

( 12 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; leht H16/4.
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KATEGOORIA H16 – Leht H16/4 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

a1 a2 b1 b2 c1 c2 

d + 0,50 d + 0,70 0,25 3,6 2,6 

d = hõõgniidi läbimõõt 

Hõõgniidi asendit kontrollitakse ainult suundades A ja B, nagu näidatud lehe H16/1 joonisel 1. 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides. 

Lehel H16/3 märkuse 11 kohaselt määratud hõõgniidi otsad peavad asetsema joonte Z1 ja Z2 ning Z3 ja Z4 vahel.
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KATEGOORIAD H6W JA HY6W 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standard

hõõglamp 

min nom. max 

e 14,25 15,0 15,75 15,0 ± 0,25 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 1 ) 0,75 0,4 max 

β 82,5° 90° 97,5° 90° ± 5° 

γ1, γ2 ( 2 ) 30° 30° min 

Sokkel: H6W: BAX9s vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-8-1) 

HY6W: BAZ9s vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-150-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 6 6 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 7,35 max 7,35 max 

Valgusvoog H6W 125 ± 12 % 

HY6W 75 ± 17 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,5 V Valge: 125 lm 

Merevaigukol
lane: 75 lm 

( 1 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad 
sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab telge X-X. 

( 2 ) Nurkade γ1 ja γ2 väliskülgede ulatuses ei tohi kolvil olla optiliselt moonutavaid piirkondi ja kolvi kõverusraadius peab moodustama 
vähemalt 50 % klaaskolvi tegelikust läbimõõdust. 

( 3 ) Kogu sokli pikkuses ei tohi esineda väljaulatusi ega jootmisjälgi, mis ületavad sokli lubatud maksimaalset läbimõõtu. 
( 4 ) Seeriatoodangu hõõglampide valgus peab olema kategooria H21W puhul valge j kategooria HY21W puhul merevaigukollane. 
( 5 ) Standardhõõglampide valgus peab olema kategooria H6W puhul valge ja kategooria HY6W puhul merevaigukollane või valge.
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KATEGOORIAD H10W/1 JA HY10W – Leht H10W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standard

hõõglamp 

min nom. max 

e 14,25 15,0 15,75 15,0 ± 0,25 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 1 ) 0,75 0,4 max 

β 82,5° 90° 97,5° 90° ± 5° 

γ1, γ2 ( 2 ) 30° 30° min. 

Sokkel: H10W/1: BAU9s vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-150A-1) 

HY10W: BAUZ9s vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-150B-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 10 10 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 12 max 12 max 

Valgusvoog H10W/1 200 ± 12 % 

HY10W 120 ± 17 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,5 V Valge: 200 lm 

Merevaigukol
lane: 120 lm 

( 1 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad 
sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab telge X-X. 

( 2 ) Nurkade γ1 ja γ2 väliskülgede ulatuses ei tohi kolvil olla optiliselt moonutavaid piirkondi ja kolvi kõverusraadius peab moodustama 
vähemalt 50 % klaaskolvi tegelikust läbimõõdust 

( 3 ) Kogu sokli pikkuses ei tohi esineda väljaulatusi ega jootmisjälgi, mis ületavad sokli lubatud maksimaalset läbimõõtu. 
( 4 ) Seeriatoodangu hõõglampide valgus peab olema kategooria H21W puhul valge ja kategooria HY21W puhul merevaigukollane. 
( 5 ) Standardhõõglampide valgus peab olema kategooria H6W puhul valge ja kategooria HY6W puhul merevaigukollane või valge.
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KATEGOORIAD H21W JA HY21W – Leht H21W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõgla

mp 

min nom. max 

e 20,0 ( 1 ) 20,0 ± 0,25 

f 12 V 3,8 3,8 + 0/ – 1 

24 V 4,5 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 2 ) ( 3 ) 0,0 ± 0,15 ( 4 ) 

β 82,5° 90° 97,5° 90° ± 5° 

γ 1 , γ 2 ( 5 ) 45° 45° min 

Sokkel: H21W: BAY9s vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 1,09.7004) 

HY21W: BAW9s vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-149-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 24 12 

Vatti 21 21 21 

Katsepinge Volti 13,5 28,0 13,5 

Sihtväärtused Vatti 26,25 max 29,4 max 26,25 max 

Valgusvoog H21W 600 ± 12 % 600 ± 15 % 

HY21W 300 ± 17 % 300 ± 20 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12 V Valge: 415 lm 

13,2 V Valge: 560 lm 

13,5 V Valge: 600 lm 

Merevaigukol
lane: 300 lm 

( 1 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht H21W/2. 
( 2 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad 

sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab telge X-X. 
( 3 ) Külgsuunalist kõrvalekallet teljega X-X ristuva tasapinna suhtes mõõdetakse asendis, mida on kirjeldatud lehel H21W/2 esitatud 

katsemenetluse punktis 1. 
( 4 ) Nurkade γ1 ja γ2 väliskülgede ulatuses ei tohi kolvil olla optilisi moonutavaid piirkondi ja kolvi kõverusraadius peab moodustama 

vähemalt 50 % klaaskolvi tegelikust läbimõõdust. 
( 5 ) Seeriatoodangu hõõglampide valgus peab olema kategooria H21W puhul valge ja kategooria HY21W puhul merevaigukollane. 
( 6 ) Standardhõõglampide valgus peab olema kategooria H21W puhul valge ja kategooria HY21W puhul merevaigukollane või valge.
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KATEGOORIAD H21W JA HY21W – Leht H21W/2 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis ning kas selle telg on ± 7,5° ulatuses risti baastihvti keskpunkti ja nulltelge läbiva tasapinnaga. 

Viide: a b h k 

Mõõde d + 1,0 d + 1,0 f + 1,2 0,50 

d = hõõgniidi tegelik läbimõõt 
f = hõõgniidi tegelik pikkus 

Katsemenetlus ja nõuded 

1. Lamp asetatakse pessa, mida on võimalik pöörata ümber oma telje ja milles on kas kalibreeritud skaala või 
fikseeritud astmed vastavalt nurganihke tolerantsipiiridele. Seejärel pööratakse lambipesa nii, et hõõgniidi otsvaade 
on näha ekraanil, millele hõõgniidi kujutist projitseeritakse. Hõõgniidi otsvaade peab olema näha nurganihke tole
rantsipiiride vahemikus. 

2. Külgvaade 

Lamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne ja hõõgniiti vaadeldakse tagantpoolt, hõõgniidi projekt
sioon paikneb tervenisti kõrgusega a ja laiusega b ristküliku piirides nii, et ristküliku keskpunkt asub hõõgniidi 
keskpunkti teoreetilises asukohas 

3. Eestvaade 

Lamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne ja hõõgniiti vaadeldakse hõõgniidi telje suhtes täisnurga all 
olevas suunas: 

3.1. hõõgniidi projektsioon peab paiknema tervenisti kõrgusega a ja laiusega h ristküliku piires nii, et ristküliku kesk
punkt on hõõgniidi keskpunkti teoreetilises asukohas; 

3.2. hõõgniidi keskpunkt ei tohi olla nihkunud nullteljest kaugemale kui kaugusele k.
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KATEGOORIAD H27W/1 JA H27W/2 – Leht H27W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

KATEGOORIA H27W/1 

KATEGOORIA H27W/2 

( 1 ) Baastasand on sokli kaldservaga paigaldusääriku alumise poole pind. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja läbib sokli 13,10 mm suuruse läbimõõdu keskpunkti. 
( 3 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ületada nullteljele tsentreeritud teoreetilise silindri suurust. 
( 4 ) Varjestus peab ulatuma üle kogu kolvitipu, kaasa arvatud kolvi silindriline osa kuni ristumiskohani nurgaga γ1.
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KATEGOORIAD H27W/1 JA H27W/2 – Leht H27W/2 

Hõõgniidi mõõtmed ja asend 

(Kõigi hõõglampide mõõtmed f) 

(Ainult standardhõõglampide mõõtmed h1, h2, h3, h4 ja k) 

Mõõtmed (mm) Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

e 31,75 ( 6 ) 31,75 ± 0,25 

f ( 8 ) 4,8 max 4,2 ± 0,20 

k 0 ( 6 ) 0,0 ± 0,25 

h1, h2, h3, h4 ( 7 ) 0 ( 6 ) 0,0 ± 0,25 

γ1 ( 5 ) 38° nom. 38° nom. 

γ2 ( 5 ) 44° nom. 44° nom. 

Sokkel H27W/1: PG13 vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-107-4) 

H27W/2: PGJ13 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 27 27 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Objektiivsed väärtused Vatti 31 max 31 max 

Valgusvoog 477 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12 V 350 lm 

13,2 V 450 lm 

13,5 V 477 lm 

( 5 ) Klaaskolb peab nurkade γ1 ja γ2 ulatuses olema optilistest moonutustest vaba.See nõue kehtib nurkade γ1 ja γ2 ulatuses kogu kolvi 
ümbermõõdu ulatuses. 

( 6 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht H27W/3. 
( 7 ) Standardsetel hõõglampidel mõõdetakse punktid, milles otskeerdude välisservade projektsioon lõikub hõõgniidi teljega. 
( 8 ) Hõõgniidi esimese ja viimase keeru asukoht määratakse esimese ja viimase valgust andva keeru vastava väliskülje ja selle tasapinna 

lõikepunktidena, mis on baastasandiga paralleelne ja asetseb sellest 31,75 millimeetri kaugusel.
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KATEGOORIAD H27W/1 JA H27W/2 – Leht H27W/3 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

Mõõtmed (mm) 

Viide: a c k g 

Mõõde d + 1,2 d + 1,0 0,5 2,4 

d = hõõgniidi tegelik läbimõõt 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides. 

Hõõgniidi keskpunkt peab jääma mõõtme k piiridesse.
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KATEGOORIAD HB3 JA HB3A – Leht HB3/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

( 1 ) Baastasandi moodustavad sokliäärikul asuvad eendid, mis on kokkupuutes lambipesaga. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ning kontsentriline sokli võrdlusläbimõõdu suhtes. 
( 3 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ületada piirjoont ega segada hõõglambi sisestamist pesa juhtliistust mööda. 
( 4 ) Liistusoon on kohustuslik kategooria HB3A lampide puhul ja valikuline kategooria HB3 puhul. 
( 5 ) Hõõglampi tuleb mõõtepesas pöörata, kuni baaskõrv puudutab lambipesa tasapinda C.
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KATEGOORIAD HB3 JA HB3A – Leht HB3/2 

Moonutustevaba piirkond ( 7 ) 

Hõõgniidi asukoht ja mõõtmed 

( 6 ) Kiirguva valguse värvus peab olema valge või valikkollane. 
( 7 ) Klaaskolb peab nurkade γ1 ja γ2 ulatuses olema optilistest teljesuunalistest moonutustest vaba. See nõue kehtib nurkade γ1 ja γ2 

ulatuses kogu kolvi ümbermõõdu ulatuses.
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KATEGOORIAD HB3 JA HB3A – Leht HB3/3 

Mõõtmed (mm) ( 12 ) 

Tolerants 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

e ( 9 ) ( 11 ) 31,5 ( 10 ) ± 0,16 

f ( 9 ) ( 11 ) 5,1 ( 10 ) ± 0,16 

h1, h2 0 ( 10 ) ± 0,15 ( 8 ) 

h3 0 ( 10 ) ± 0,08 ( 8 ) 

1 45° min — — 

2 52° min — — 

Sokkel P20d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-31-2) ( 13 ) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 60 60 

Katsepinge Volti 13,2 13,2 

Objektiivsed väärtused Vatti 73 max 73 max 

Valgusvoog 1 860 ± 12 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12 V 1 300 

13,2 V 1 860 

( 8 ) Ekstsentrilisust mõõdetakse ainult vaatlussuundadest (*) A ja B viisil, nagu on kujutatud lehel HB3/1 oleval joonisel. Mõõtmised 
teostatakse punktides, milles baastasandile kõige lähemal olevate või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisservade projekt
sioon lõikub hõõgniidi teljega. 

( 9 ) Vaatlussuunaks on suund (*) B, nagu on näidatud lehel HB3/1 oleval joonisel. 
( 10 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht HB3/4. (*). 
( 11 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles, kui vaatlussuund (*) vastab märkuses ( 9 ) määratule, otskeerdude välisserva projekt

sioon lõikub hõõgniidi teljega. 
( 12 ) Mõõtmeid tuleb kontrollida nii, et tihendusrõngas on eemaldatud. 
( 13 ) Hõõglamp HB3 peab olema varustatud täisnurkse sokliga ja hõõglamp HB3A sirge sokliga. 
(*) Tootjad võivad valida teistsuguse täisnurga all vaatlemise suundade valimi. Hõõgniidi mõõtmete ja asendi kontrollimisel peab katse

labor kasutama tootja näidatud vaatlussuundi.
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KATEGOORIAD HB3 JA HB3A – Leht HB3/4 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

p q r s t u v 

12 V 1,3 d 1,6 d 3,0 2,9 0,9 0,4 0,7 

d = hõõgniidi läbimõõt 

Hõõgniidi asendit kontrollitakse ainult suundades A ja B, nagu näidatud lehel HB3/1. 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides. 

Lehel HB3/3 märkuses 11 määratud hõõgniidi algus peab paiknema piirkonnas B ja hõõgniidi lõpp piirkonnas C. 

Piirkonnale A ei kehti hõõgniidi keskpunkti suhtes esitatavad nõuded.
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KATEGOORIAD HB4 JA HB4A – Sheet HB4/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

( 1 ) Baastasandi moodustavad sokliäärikul asuvad eendid, mis on kokkupuutes lambipesaga. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ning kontsentriline sokli võrdlusläbimõõdu suhtes. 
( 3 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ületada piirjoont ega segada hõõglambi sisestamist pesa juhtliistust mööda. Piirjoon on nulltelje suhtes 

kontsentriline. 
( 4 ) Liistusoon on kohustuslik kategooria HB4A lampide puhul ja valikuline kategooria HB4 puhul. 
( 5 ) Hõõglampi tuleb mõõtepesas pöörata, kuni baaskõrv puudutab lambipesa tasapinda C.
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KATEGOORIAD HB4 JA HB4A – Sheet HB4/2 

Moonutustevaba piirkond ( 6 ) ja must ots ( 7 ) Kolvi ekstsentrilisus 

Hõõgniidi asukoht ja mõõtmed 

( 6 ) Kiirguva valguse värvus peab olema valge või valikkollane. 
( 7 ) Klaaskolb peab nurkade γ1 ja γ2 ulatuses olema optilistest teljesuunalistest moonutustest vaba.See nõue kehtib nurkade γ1 ja γ2 

ulatuses kogu kolvi ümbermõõdu ulatuses ning seda pole vaja kontrollida varjestatud alas. 
( 8 ) Varjestus peab ulatuma vähemalt nurgani γ3 ning peab ulatuma vähemalt sama kaugele kui nurgaga γ1 määratud kolvi moonutuste

vaba osa.
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KATEGOORIAD HB4 JA HB4A – Sheet HB4/3 

Mõõtmed (mm) ( 13 ) 
Tolerants 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

e ( 10 ) ( 12 ) 31,5 ( 11 ) ± 0,16 

f ( 10 ) ( 12 ) 5,1 ( 11 ) ± 0,16 

h1, h2 0 ( 11 ) ± 0,15 ( 9 ) 

h3 0 ( 11 ) ± 0,08 ( 9 ) 

g ( 10 ) 0,75 ± 0,5 ± 0,3 

γ1 50° min — — 

γ2 52° min — — 

γ3 45° ± 5° ± 5° 

Sokkel P22d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-32-2) ( 14 ) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 51 51 

Katsepinge Volti 13,2 13,2 

Objektiivsed väärtused Vatti 62 max 62 max 

Valgusvoog 1 095 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12 V 825 

13,2 V 1 095 

( 9 ) Ekstsentrilisust mõõdetakse ainult vaatlussuundadest (*) A ja B, nagu on kujutatud lehel H14/1 oleval joonisel. Mõõtmised teostatakse 
punktides, milles baastasandile kõige lähemal olevate või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisservade projektsioon lõikub 
hõõgniidi teljega. 

( 10 ) Vaatlussuunaks on suund (*) B, nagu on näidatud lehel HB4/1 oleval joonisel. 
( 11 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht HB4/4. (*). 
( 12 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles, kui vaatlussuund (*) vastab märkuses määratule, otskeerdude välisserva projektsioon 

lõikub hõõgniidi teljega. 
( 13 ) Mõõtmeid tuleb kontrollida nii, et tihendusrõngas on eemaldatud. 
( 99 ) Hõõglamp HB4 peab olema varustatud täisnurkse sokliga ja hõõglamp HB4A sirge sokliga. 
(*) Tootjad võivad valida teistsuguse täisnurga all vaatlemise suundade valimi. Hõõgniidi mõõtmete ja asendi kontrollimisel peab katse

labor kasutama tootja näidatud vaatlussuundi.
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KATEGOORIAD HB4 JA HB4A – Sheet HB4/4 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

p q r s t u v 

12 V 1,3 d 1,6 d 3,0 2,9 0,9 0,4 0,7 

d= hõõgniidi läbimõõt 

Hõõgniidi asendit kontrollitakse ainult suundades A ja B, nagu näidatud lehel HB4/1. 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides. 

Lehel HB4/3 märkuses 12 määratud hõõgniidi algus peab paiknema piirkonnas B ja hõõgniidi lõpp piirkonnas C. 

Piirkonnale A ei kehti hõõgniidi keskpunkti suhtes esitatavad nõuded.
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KATEGOORIA HIR1 – Leht HIR1/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

( 1 ) Baastasand on määratud sokliääriku kolme tugikühmuga. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ning kontsentriline sokli võrdlusläbimõõdu suhtes. 
( 3 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ületada piirjoont. Piirjoon on nulltelje suhtes kontsentriline. 
( 4 ) Liistusoon on kohustuslik. 
( 5 ) Hõõglampi tuleb mõõtepesas pöörata, kuni baaskõrv puudutab lambipesa tasapinda C. 
( 6 ) Klaaskolb peab nurkade γ1 ja γ2 ulatuses olema optilistest teljesuunalistest moonutustest vaba. See nõue kehtib nurkade γ1 ja γ2 

ulatuses kogu kolvi ümbermõõdu ulatuses.
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KATEGOORIA HIR1 – Leht HIR1/2 

Mõõtmed (mm) ( 11 ) 
Tolerants 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

e ( 8 ) ( 10 ) 29 ( 9 ) ± 0,16 

f ( 8 ) ( 10 ) 5,1 ( 9 ) ± 0,16 

g ( 8 ) 0 + 0,7 / – 0,0 + 0,4 / – 0,0 

h1, h2 0 ( 9 ) ± 0,15 ( 7 ) 

d 1,6 max 

γ1 50° min — — 

γ2 50° min — — 

Sokkel PX20d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-31-2) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 65 65 

Katsepinge Volti 13,2 13,2 

Objektiivsed väärtused Vatti 73 max 73 max 

Valgusvoog 2 500 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12 V 1 840 

13,2 V 2 500 

( 7 ) Ekstsentrilisust mõõdetakse ainult vaatlussuundadest A ja B viisil, nagu on kujutatud lehel HIR1/1 oleval joonisel. Mõõtmised 
teostatakse punktides, milles baastasandile kõige lähemal olevate või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisservade projekt
sioon lõikub hõõgniidi teljega. 

( 8 ) Vaatlussuunaks on suund B, nagu on näidatud lehel HIR1/1 oleval joonisel. 
( 9 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht HIR1/3. 

( 10 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles, kui vaatlussuund vastab märkuses määratule, otskeerdude välisserva projektsioon 
lõikub hõõgniidi teljega. 

( 11 ) Mõõtmeid kontrollitakse koos tihendusrõngaga.
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KATEGOORIA HIR1 – Leht HIR1/3 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

a1 a2 b1 b2 c1 c2 

12 V d + 0,4 d + 0,8 0,35 6,1 5,2 

d = hõõgniidi läbimõõt 

Hõõgniidi asendit kontrollitakse ainult suundades A ja B, nagu näidatud lehel HIR1/1. 

Lehe HIR1/2 märkuse 10 kohaselt määratud hõõgniidi otsad peavad asetsema joonte Z1 ja Z2 ning Z3 ja Z4 vahel.
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KATEGOORIA HIR2 – Leht HIR2/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

( 1 ) Baastasandi moodustavad sokliäärikul asuvad kõrgendid, mis on kokkupuutes lambipesaga. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja läbib sokli võrdlusläbimõõdu keskpunkti. 
( 3 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ületada piirjoont. Piirjoon on nulltelje suhtes kontsentriline. 
( 4 ) Liistusoon on kohustuslik. 
( 5 ) Hõõglampi tuleb mõõtepesas pöörata, kuni baaskõrv puudutab lambipesa tasapinda C. 
( 6 ) Klaaskolb peab nurkade γ1 ja γ2 ulatuses olema optilistest teljesuunalistest moonutustest vaba. See nõue kehtib nurkade γ1 ja γ2 

ulatuses kogu kolvi ümbermõõdu ulatuses.
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KATEGOORIA HIR2 – Leht HIR2/2 

Mõõtmed (mm) ( 11 ) 
Tolerants 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

e ( 8 ) ( 10 ) 28,7 ( 9 ) ± 0,16 

f ( 8 ) ( 10 ) 5,3 ( 9 ) ± 0,16 

g ( 8 ) 0 + 0,7 / – 0,0 + 0,4 / – 0,0 

h1, h2 0 ( 9 ) ± 0,15 ( 7 ) 

d 1,6 max — — 

γ1 50° min — — 

γ2 50° min — — 

Sokkel PX22d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-32-2) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 55 55 

Katsepinge Volti 13,2 13,2 

Objektiivsed väärtused Vatti 63 max 63 max 

Valgusvoog 1 875 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12 V 1 355 

13,2 V 1 875 

( 7 ) Ekstsentrilisust mõõdetakse ainult vaatlussuundadest A ja B viisil, nagu on kujutatud lehel HIR2/1 oleval joonisel. Mõõtmised 
teostatakse punktides, milles baastasandile kõige lähemal olevate või sellest kõige kaugemal olevate otskeerdude välisservade projekt
sioon lõikub hõõgniidi teljega. 

( 8 ) Vaatlussuunaks on suund B, nagu on näidatud lehel HIR2/1 oleval joonisel. 
( 9 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht HIR2/3. 

( 10 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles, kui vaatlussuund vastab märkuses 8 määratule, otskeerdude välisserva projektsioon 
lõikub hõõgniidi teljega. 

( 11 ) Mõõtmeid tuleb kontrollida nii, et tihendusrõngas on eemaldatud.
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KATEGOORIA HIR2 – Leht HIR2/3 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

a1 a2 b1 b2 c1 c2 

12 V d + 0,4 d + 0,8 0,35 6,6 5,7 

d = hõõgniidi läbimõõt 

Hõõgniidi asendit kontrollitakse ainult suundades A ja B, nagu näidatud lehel HIR2/1. 

Lehe HIR2/2 märkuse 10 kohaselt määratud hõõgniidi otsad peavad asetsema joonte Z1 ja Z2 ning Z3 ja Z4 vahel.
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KATEGOORIA HS1 – Leht HS1/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Joonis 1 

Põhijoonis 

Maximum lamp outlines ( 4 ) 

Joonis 2 Joonis 3 

( 1 ) Baastasand on määratud sokliääriku kolme paigalduskõrva tugipunktidega. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja läbib läbimõõduga M ringjoone keskpunkti. 
( 3 ) Kiirguva valguse värvus peab olema valge või valikkollane. 
( 4 ) Kolb ja kinnitusosad ei tohi ületada joonisel 2 näidatud piirjoont. Kui kasutatakse valikkollast väliskolbi, ei tohi kolb ja kinnitusosad 

ületada joonisel 3 näidatud piirjoont. 
( 5 ) Varjestus peab ulatuma vähemalt klaaskolvi silindrilise osani. Varjestus peab lisaks ulatuma sisemise sirmi peale, kui viimast vaadeldakse 

nulltelje suhtes risti.
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KATEGOORIA HS1 – Leht HS1/2 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

6 V 12 V 12 V 

e 28,5 + 0,45 / – 0,25 28,5 + 0,20 / – 0,00 

p 28,95 28,95 

a max 40° max 40° 

Sokkel PX43t vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-34-2) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 6 ( 6 ) 12 ( 6 ) 12 ( 6 ) 

Vatti 35 35 35 35 35 35 

Katsepinge Volti 6,3 13,2 13,2 

Objektiivsed 
väärtused 

Vatti ± % 35 35 35 35 35 35 

5 5 

Valgusvoog 
±% 

700 440 825 525 

15 

Mõõtevoog ( 7 ) lm — — 450 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12 V 700 450 

13,2 V 825 525 

( 6 ) Vasakpoolses veerus näidatud väärtused on seotud kaugtulega.Parempoolses veerus näidatud väärtused on seotud lähitulega. 
( 7 ) Mõõtevalgusvoogu mõõdetakse vastavalt käesoleva eeskirja punktile 3,9.
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KATEGOORIA HS1 – Leht HS1/3 

Sirmi asend 

Joonis ei ole sirmi konstruktsiooni suhtes kohustuslik. 

Hõõgniitide asend
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KATEGOORIA HS1 – Leht HS1/4 

Lehel HS1/3 esitatud joonistel viidatud mõõtmete (mm) tabel 

Viidet (*) Mõõtmed (**) 
Tolerantsid 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

6 V 12 V 6 V 12 V 6 V 12 V 12 V 

a/26 0,8 ± 0,35 ± 0,20 

a/25 0,8 ± 0,55 ± 0,20 

b1/29,5 0 ± 0,35 ± 0,20 

b1/33 b1/29,5 mv ± 0,35 ± 0,15 

b2/29,5 0 ± 0,35 ± 0,20 

b2/33 b2/29,5 mv ± 0,35 ± 0,15 

c/29,5 0,6 ± 0,35 ± 0,20 

c/31 c/29,5 mv ± 0,30 ± 0,15 

d min 0,1 / max 1,5 — — 

e ( 13 ) 28,5 + 0,45 / – 0,25 + 0,20 / – 0,00 

f ( 11 ) ( 12 ) ( 13 ) 1,7 + 0,50 / – 0,30 + 0,30 / – 0,10 

g/26 0 ± 0,50 ± 0,30 

g/25 0 ± 0,70 ± 0,30 

h/29,5 0 ± 0,50 ± 0,30 

h/31 h/29,5 mv ± 0,30 ± 0,20 

l R ( 11 ) ( 14 ) 3,5 4,0 ± 0,80 ± 0,40 

l C ( 11 ) ( 12 ) 3,3 4,5 ± 0,80 ± 0,35 

p/33 Sõltub sirmi kujust — — 

q/33 (p + q) / 2 ± 0,60 ± 0,30 

(*) „…/26” tähistab mõõdet, mida tuleb mõõta kaldkriipsu järel näidatud kaugusel (millimeetrites) baastasandist. 
(**) 29,5 mv tähistab väärtust, mis on mõõdetud baastasandist 29,5 mm kaugusel. 
( 8 ) Tasapind V-V on tasapind, mis on baastasandiga risti ja kulgeb läbi nulltelje ning läbi läbimõõduga M ringjoone ja baaskõrva telje 

lõikepunkti. 
( 9 ) Tasapind H-H on tasapind, mis on risti nii baastasandiga kui tasapinnaga V-V ja läbib nulltelge. 

( 10 ) (Tühi). 
( 11 ) Hõõgniitide otskeerud määratakse esimese ja viimase valguskeeru alusel, mis on põhiliselt õige spiraalse tõusunurga all. Topeltkeer

mikhõõgniitidel määratakse keerud primaarkeermiku väliskontuuri järgi. 
( 12 ) Lähituleniidil on mõõdetavateks punktideks sirmi külgmise serva ja joonealuses märkuses 11 määratletud otskeerdude välisservade 

lõikepunktid, vaadatuna suunas 1. 
( 13 ) e tähistab kaugust baastasandist lähituleniidi alguseni vastavalt eespool toodud määratlusele. 
( 14 ) Kaugtuleniidil on mõõdetavateks punktideks tasapinnaga H-H paralleelse ja sellest 0,8 mm allpool asetseva tasapinna ning joonealuses 

märkuses 11 määratletud otskeerdude lõikepunktid, vaadatuna suunas 1.
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KATEGOORIA HS1 – Leht HS1/5 

Täiendavad selgitused lehe HS1/3 juurde 

Alltoodud mõõtmed on mõõdetud kolmes suunas: 

(1) mõõtmetel a, b1, c, d, e, f, lR ja lC; 

(2) mõõtmetel g, h, p ja q; 

(3) mõõtmel b2. 

Mõõtmeid p ja q mõõdetakse tasapindadel, mis on baastasandiga paralleelsed ja sellest 33 mm kaugusel. 

Mõõtmeid b1 ja b2 mõõdetakse tasapindadel, mis on baastasandiga paralleelsed ning sellest 29,5 mm ja 33 mm kaugusel. 

Mõõtmeid a ja g mõõdetakse tasapindadel, mis on baastasandiga paralleelsed ning sellest 25,0 mm ja 26,0 mm kaugusel. 

Mõõtmeid c ja h mõõdetakse tasapindadel, mis on baastasandiga paralleelsed ning sellest 29,5 mm ja 31 mm kaugusel. 

Märkus: mõõtmismeetodi kohta vt IEC väljaande 60809 E lisa.
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KATEGOORIA HS2 – Leht HS2/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

( 1 ) Nulltelg on baastasandiga risti ning läbib baastasandi ja soklitaldriku telje lõikepunkti. 
( 2 ) Kõik osad, mis võivad valgust varjutada või valgusvihule mõju avaldada, peavad paiknema nurga α piirkonnas. 
( 3 ) Nurk β tähistab tasapinna asendit baassälgu suhtes läbi sisemiste juhtmete. 
( 4 ) Nurkade γ1 ja γ2 väliskülgede ulatuses ei tohi kolvil olla optiliselt moonutavaid piirkondi ja kolvi kõverusraadius peab moodustama 

vähemalt 50 % klaaskolvi tegelikust läbimõõdust.
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KATEGOORIA HS2 – Leht HS2/2 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max 

e 11,0 ( 5 ) 11,0 ± 0,15 

f ( 6 ) 6 V 1,5 2,5 3,0 2,5 ± 0,15 

12 V 2,0 3,0 4,0 

h1, h2 ( 5 ) 0 ± 0,15 

α ( 2 ) 40° 

β ( 3 ) 75° 90° 105° 90° ± 5° 

γ ( 4 ) 15° 15° min 

γ ( 4 ) 40° 40° min 

Sokkel PX13,5s vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-35-2) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 6 12 6 

Vatti 15 15 

Katsepinge Volti 6,75 13,5 6,75 

Sihtväärtused Vatti 15 ± 6 % 15 ± 6 % 

Valgusvoog 320 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog: 320 lm pingel ca 6,75 V 

(*) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht HS2/3. 
( 6 ) Et vältida hõõgniidi kiiret läbipõlemist, ei tohi toitepinge
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KATEGOORIA HS2 – Leht HS2/3 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

Viide: a1 a2 b1 b2 c1 (6 V) c1 (12 V) c2 

Mõõde d + 1,0 d + 1,4 0,25 0,25 4,0 4,5 1,75 

d = hõõgniidi tegelik läbimõõt 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides. 

Hõõgniidi otsad peavad jääma joonte Z1 ja Z2 vahele.
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KATEGOORIA HS5 – Leht HS5/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

MOOTORRATASTELE ETTENÄHTUD HÕÕGLAMP 

Joonis 1 

Põhijoonis 

Joonis 2 

Moonutustevaba piirkond ( 4 ) ja must ots ( 5 ) 

( 1 ) Baastasand on määratud kolme kaldpinnaga nuki sisekülgedega. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja läbib sokli 23 mm suuruse läbimõõdu keskpunkti. 
( 3 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ulatuda üle piirjoone, nagu on kujutatud joonisel 1. Piirjoon on nulltelje suhtes kontsentriline. 
( 4 ) Klaaskolb peab nurkade γ1 ja γ2 ulatuses olema optilistest moonutustest vaba. See nõue kehtib nurkade γ1 ja γ2 ulatuses kogu kolvi 

ümbermõõdu ulatuses. 
( 5 ) Varjestus peab ulatuma vähemalt nurgani γ3 ja kogu klaaskolvi ülaosa ümbermõõdul vähemalt kolvi silindrilise osani.
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KATEGOORIA HS5 – Leht HS5/2 

Joonis 3 

Hõõgniidi asukoht ja mõõtmed 

Vaade B kaugtule hõõgniidile Vaade A lähitule hõõgniidile 

Vaade A lähitule hõõgniidile Lähitule hõõgniidi pealtvaade
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KATEGOORIA HS5 – Leht HS5/3 

Mõõtmed (mm) 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

12 V 12 V 

e 26 

( 6 ) 

± 0,15 

l C ( 7 ) 4,6 ± 0,3 

k 0 ± 0,2 

h1, h3 0 ± 0,15 

h2, h4 0 ± 0,20 

l R ( 7 ) 4,6 ± 0,3 

j 0 ± 0,2 

g1, g3 0 ± 0,30 

g2, g4 2,5 ± 0,40 

γ 1 50° min — — 

γ 2 23° min — — 

γ 3 50° min — — 

Sokkel P23t vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-138-2) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Pinge V 12 12 

Võimsus W 35 30 35 30 

Katsepinge V 13,2 13,2 

Sihtväärtused Võimsus W 40 max 37 max 40 max 37 max 

Valgus
voog 

lm 620 515 

± % 15 15 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12 V 460 380 

13,2 V 620 515 

( 6 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht HS5/4. 
( 7 ) Hõõgniidi esimese ja viimase keeru asukoht määratakse esimese ja viimase valgust andva keeru vastava väliskülje ja selle tasapinna 

lõikepunktidena, mis on baastasandiga paralleelne ja asetseb sellest 26 millimeetri kaugusel.
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KATEGOORIA HS5 – Leht HS5/4 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Selle katse abil määratakse kindlaks hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas: 

a) lähitule hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes õiges asendis; ning kas 

b) kaugtule hõõgniit paikneb lähitule hõõgniidi suhtes õigesti. 

Mõõtmed millimeetrites 
Külgvaade 

Viide: a b c d v 

Mõõde d1 + 0,6 d1 + 0,8 d2 + 1,2 d2 + 1,6 2,5 

d1 = lähitule hõõgniidi läbimõõt 
d2 = kaugtule hõõgniidi läbimõõt 

Eestvaade 

Viide: h k 

Mõõde 6,0 0,5 

Hõõgniidid peavad tervenisti paiknema näidatud piirides. 

Hõõgniidi keskpunkt peab jääma mõõtme k piiridesse.
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KATEGOORIA HS5A – Leht HS5A/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

MOOTORRATASTELE ETTENÄHTUD HÕÕGLAMP 

Joonis 1 

Põhijoonis 

Joonis 2 

Moonutustevaba piirkond ( 4 ) ja must ots ( 5 ) 

( 1 ) Baastasand on määratud kolme kaldpinnaga nuki sisekülgedega. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja läbib sokli 23 mm suuruse läbimõõdu keskpunkti. 
( 3 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ulatuda üle piirjoone, nagu on kujutatud joonisel 1. Piirjoon on nulltelje suhtes kontsentriline. 
( 4 ) Klaaskolb peab nurkade γ1 ja γ2 ulatuses olema optilistest moonutustest vaba. See nõue kehtib nurkade γ1 ja γ2 ulatuses kogu kolvi 

ümbermõõdu ulatuses. 
( 5 ) Varjestus peab ulatuma vähemalt nurgani γ3 ja kogu klaaskolvi ülaosa ümbermõõdul vähemalt kolvi silindrilise osani.
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KATEGOORIA HS5A – Leht HS5A/2 

Joonis 3 

Hõõgniidi asukoht ja mõõtmed
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KATEGOORIA HS5A – Leht HS5A/3 

Mõõtmed (mm) 

Seeriatoodangu hõõglamp Standard-hõõglamp 

12 V 12 V 

e 26 — — 

l C ( 6 ) 4,6 ± 0,5 ± 0,3 

k 0 ± 0,4 ± 0,2 

h1, h3 0 ± 0,3 ± 0,15 

h2, h4 0 ± 0,4 ± 0,2 

l R ( 6 ) 4,6 ± 0,5 ± 0,3 

j 0 ± 0,6 ± 0,3 

g1, g3 0 ± 0,6 ± 0,3 

g2, g4 2,5 ± 0,4 ± 0,2 

γ1 50° min — — 

γ2 23° min — — 

γ3 50° min — — 

Sokkel PX23t vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-138A-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Pinge V 12 ( 7 ) 12 ( 7 ) 

Võimsus W 45 40 45 40 

Katsepinge V 13,2 13,2 

Sihtväärtused Võimsus W 50 max 45 max 50 max 45 max 

Valgus
voog 

lm 750 640 

± % 15 15 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12 V 550 lm 470 lm 

13,2 V 750 lm 640 lm 

( 6 ) Hõõgniidi esimese ja viimase keeru asukoht määratakse esimese ja viimase valgust andva keeru vastava väliskülje ja selle tasapinna 
lõikepunktidena, mis on baastasandiga paralleelne ja asetseb sellest 26 millimeetri kaugusel. 

( 7 ) Vasakus veerus näidatud väärtused on seotud kaugtule hõõgniidiga ja paremas veerus näidatud väärtused on seotud lähitule 
hõõgniidiga.
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KATEGOORIA HS6 – Leht HS6/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Joonis 1 

Põhijoonised 

( 1 ) Baastasandi moodustavad sokli kolme kõrva ümardatud alumised pooled. 
( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja kulgeb läbi kahe ristsirge lõikepunkti, nagu on kujutatud lehel HS6/2 oleval joonisel 2. 
( 3 ) Klaaskolb ja kinnitusosad ei tohi ulatuda üle piirjoone.Piirjoon on nulltelje suhtes kontsentriline. 
( 4 ) Hõõglampi tuleb mõõtepesas pöörata, kuni baaskõrv puudutab lambipesa tasapinda C. 
( 5 ) Tasapind V-V on risti nulltelge läbiva baastasandiga ja paralleelne tasapinnaga C.
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KATEGOORIA HS6 – Leht HS6/2 

Joonis 2 

Nulltelje määramine ( 2 ) 

Joonis 4 

Kolvi nihe ( 8 ) 

Joonis 3 

Moonutustevaba piirkond ( 6 ) ja läbipaistmatu kate ( 7 ) 

Joonis 5 

Valguse blokeerimine sokli suunas ( 9 ) 

( 6 ) Klaaskolvi kontuur peab nurkade β ja δ ulatuses olema vaba optilistest teljesuunalistest moonutustest. See nõue kehtib nurkade β ja δ 
ulatuses kogu kolvi ümbermõõdu ulatuses ning seda pole vaja kontrollida läbipaistmatu kattega kaetud alas. 

( 7 ) Läbipaistmatu kate peab ulatuma kogu klaaskolvi ülaosa ümbermõõdul vähemalt kolvi silindrilise osani.Lisaks peab see ulatuma 
tasandini, mis on paralleelne baastasandiga, kus nurk γ lõikub kolvi välimise pinnaga, nagu näidatud joonisel 3 (vaade suunas B 
lehel HS6/1). 

( 8 ) Lähitule hõõgniidi nihet kolvi telje suhtes mõõdetakse kahel tasapinnal, mis on baastasandiga paralleelsed kohtades, kus otskeerdude 
väliskülje projektsioon, mis asub baastasandile kõige lähemal või sellest kõige kaugemal, lõikub hõõgniidi teljega. 

( 9 ) Valgus peab olema blokeeritud kolvi sokliotsa kohal kuni nurgani θ. See nõue kehtib kõigis suundades nulltelje ümber.
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KATEGOORIA HS6 – Leht HS6/3 

Joonis 6 

Hõõgniitide asend ja mõõtmed ( 10 ) ( 11 ) ( 12 ) ( 13 ) ( 14 ) 

( 10 ) Mõõtmeid j, k ja p mõõdetakse lähitule hõõgniidi keskpunktist kuni kaugtule hõõgniidi keskpunktini. 
( 11 ) Mõõtmeid m ja n mõõdetakse nullteljest kuni lähitule hõõgniidi keskpunktini. 
( 12 ) Mõlemat hõõgniidi telge tuleb hoida nulltelje suhtes vastava hõõgniidi keskpunkti juures 2° kalde all. 
( 13 ) Märkus hõõgniidi läbimõõtude kohta: ühel tootjal peab standardhõõglambi (etalonhõõglambi) ja seeriatoodangu hõõgniidi nimiläbi

mõõt olema võrdne. 
( 14 ) Kaugtule ega lähitule hõõgniidi moonutused ei tohi ületada ± 5 protsenti hõõgniidi läbimõõdust silindrini. 
( 15 ) Metallivaba tsoon piirab sisseviiktraatide asukohta optilisel trajektooril. Joonisel 6 näidatud viirutatud piirkonnas ei tohi asuda 

metallosi.
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KATEGOORIA HS6 – Leht HS6/4 

Mõõtmed (mm) 
Tolerantsid 

Seeriatoodangu hõõglamp Standard-hõõglamp 

d1 ( 13 ) ( 17 ) 1,4 max. — — 

d2 ( 13 ) ( 17 ) 1,4 max. — — 

e ( 16 ) 29,45 ± 0,20 ± 0,10 

f1 ( 16 ) 4,4 ± 0,50 ± 0,25 

f2 ( 16 ) 4,4 ± 0,50 ± 0,25 

g ( 8 ) ( 17 ) 0,5 d1 ± 0,50 ± 0,30 

h ( 8 ) 0 ± 0,40 ± 0,20 

j ( 10 ) 2,5 ± 0,30 ± 0,20 

k ( 10 ) 2,0 ± 0,20 ± 0,10 

m ( 11 ) 0 ± 0,24 ± 0,20 

n ( 11 ) 0 ± 0,24 ± 0,20 

p ( 10 ) 0 ± 0,30 ± 0,20 

β 42° min — — 

δ 52° min — — 

γ 43° + 0° / – 5° + 0° / – 5° 

( 9 ) 41° ± 4° ± 4° 

Sokkel: PX26,4t vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-128-3) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED ( 18 ) 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 40 35 40 35 

Katsepinge Volti 13,2 13,2 

Objektiivsed 
väärtused 

Vatti 45 max 40 max 45 max 40 max 

Valgusvoog 900 ± 15 % 600 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12 V 630 / 420 

13,2 V 900 / 600 

( 16 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles lehel HS6/1 näidatud vaatlussuuna korral otskeerdude välisserva projektsioon lõikub 
hõõgniidi teljega. 

( 17 ) d1 on lähitule hõõgniidi tegelik läbimõõt. 
d2 on kaugtule hõõgniidi tegelik läbimõõt. 

( 18 ) Vasakus veerus näidatud väärtused on seotud kaugtule hõõgniidiga ja paremas veerus näidatud väärtused on seotud lähitule 
hõõgniidiga.
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KATEGOORIA P13W – Leht P13W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Joonis 1 

Põhijoonis 

Joonis 2 

Metallivaba piirkond ( 3 ) 

( 1 ) Baastasandi moodustavad sokliäärikul asuvad eendid, mis on kokkupuutes lambipesaga. 
( 2 ) Läbimõõdupiiranguid pole kehtestatud, kuid eesmärk tulevasteks arendusteks on: d max = 1,0 mm. 
( 3 ) Joonisel 2 kujutatud varjutatud piirkonnas ei tohi paikneda muid läbipaistmatuid osi peale hõõgniidikeerdude. See kehtib pöördkeha 

kohta nurkade α 1 + α 2 piires.
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KATEGOORIA P13W – Leht P13W/2 

Mõõtmed (mm) Seeriatoodangu 
hõõglamp Standardhõõglamp 

e ( 5 ) 25,0 ( 4 ) 25,0 ± 0,25 

f ( 5 ) 4,3 ( 4 ) 4,3 ± 0,25 

α 1 ( 6 ) 30,0° min 30,0° min 

α 2 ( 6 ) 58,0° min 58,0° min 

Sokkel PG18.5d-1vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-147-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimi-väärtused Pinge V 12 12 

Võimsus W 13 13 

Katsepinge V 13,5 13,5 

Sihtväärtused 

Võimsus W 19 max 19 max 

Valgusvoog lm 250 

± + 15 % / – 20 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,5 V 250 lm 

( 4 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht P13W/3. 
( 5 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles, kui vaatlussuund on risti hõõgniidi sisseviikjuhtmete tasapinnaga, otskeerdude 

välisserva projektsioon lõikub hõõgniidi teljega. 
( 6 ) Ükski väljapoole baastasandit jääv sokliosa ei tohi ulatuda nurka α 2 , nagu näidatud lehe P13W/1 joonisel 1. Kolb peab olema optilistest 

moonutustest vaba nurga α 1 + α 2 ulatuses. Need nõuded kehtivad kolvi kogu ümbermõõdu ulatuses.
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KATEGOORIA P13W – Leht P13W/3 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

p q u1, u2 r, s t, v 

Seeriatoodangu hõõglamp 1,7 1,9 0,3 2,6 0,9 

Standardhõõglamp 1,5 1,7 0,25 2,45 0,6 

Hõõgniidi asukohta kontrollitakse kahel teineteise suhtes risti asetseval tasapinnal, millest üks tasapind on sisseviikjuht
mete tasapind. 

Lehe P13W/2 märkuse 4 kohaselt määratud hõõgniidi otsad peavad asetsema joonte Z1 ja Z2 ning Z3 ja Z4 vahel. 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides.
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KATEGOORIAD P19W, PY19W, PR19W, PS19W, PSY19W JA PSR19W – Leht P19W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

( 1 ) Baastasandi moodustavad sokliäärikul asuvad eendid, mis on kokkupuutes lambipesaga. 
( 2 ) Läbimõõdupiiranguid pole kehtestatud, kuid eesmärk tulevasteks arendusteks on: d max = 1,1 mm. 
( 3 ) Seeriatoodangu hõõglampide valgus peab olema kategooriate P19W ja PS19W puhul valge, kategooriate PY19W ja PSY19W puhul 

merevaigukollane; kategooriate PR 19W ja PSR 19W puhul punane (vt ka märkust 8).
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KATEGOORIAD P19W, PY19W, PR19W, PS19W, PSY19W JA PSR19W – Leht P19W/2 

Mõõtmed (mm) ( 4 ) 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max α ( 8 ) 

e ( 5 ) ( 6 ) 24,0 24,0 

f ( 5 ) ( 6 ) 4,0 4,0 ± 0,2 

α ( 7 ) 58° 58° min 

P19W sokkel PGU20-1 
PY19W sokkel PGU20-2 
PR19W sokkel PGU20-5 
PS19W sokkel PG20-1 
PSY19W sokkel PG20-2 
PSR19W sokkel PG20-5 

vastavalt IEC väljaandele 60061 
(leht 7004-127-2) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 19 19 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 20 max 20 max 

Valgusvoog P19W 
PS19W 

350 ± 15 % 

PY19W 
PSY19W 

215 ± 20 % 

PR19W 
PSR19W 

80 ± 20 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,5 V Valge: 350 lm 
Merevaigukollane: 215 lm 

Punane: 80 lm 

( 4 ) Kategooriate PS19W, PSY19W ja PSR19W võib mõõtmeid kontrollida nii, et tihendusrõngas on eemaldatud, et tagada korralik 
paigaldus katse ajal. 

( 5 ) Hõõgniidi asendit kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht P19W/3. 
( 6 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles, kui vaatlussuund on risti hõõgniidi sisseviikjuhtmete tasapinnaga, nagu näidatud lehe 

P19W/1 joonisel, otskeerdude välisserva projektsioon lõikub hõõgniidi teljega. 
( 7 ) Ükski baastasandist välja ulatuv sokliosa ei tohi ulatuda nurka α. Kolb peab olema optilistest moonutustest vaba nurga 2α + 180° 

ulatuses. 
( 8 ) Standardhõõglampide valgus peab olema kategooriate P19W ja PS19W puhul valge, kategooriate PY19W ja PSY19W puhul valge või 

merevaigukollane, kategooriate PR19W ja PSR19W puhul valge või punane.
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KATEGOORIAD P19W, PY19W, PR19W, PS19W, PSY19W JA PSR19W – Leht P19W/3 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

a1 a2 b1, b2 c1 c2 

Seeriatoodangu hõõglamp 2,9 3,9 0,5 5,2 3,8 

Standardhõõglamp 1,5 1,7 0,25 4,7 3,8 

Hõõgniidi asukohta kontrollitakse kahel teineteise suhtes risti asetseval tasapinnal, millest üks tasapind on sisseviikjuht
mete tasapind. 

Lehe P19W/2 märkuse 6 kohaselt määratud hõõgniidi otsad peavad asetsema joonte Z1 ja Z2 ning Z3 ja Z4 vahel. 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides.
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KATEGOORIA P21W – Leht P21W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglam

p 

min nom. max 

e 6,12 V 31,8 ( 3 ) 31,8 ± 0,3 

24 V 30,8 31,8 32,8 

f 12 V 5,5 6,0 7,0 6,0 ± 0,5 

6 V 7,0 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 1 ) 6,12 V ( 3 ) 0,3 max 

24 V 1,5 

β 75° 90° 105° 90° ± 5° 

Sokkel BA15s vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-11A-9) ( 2 ) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 6 12 24 12 

Vatti 21 21 

Katsepinge Volti 6,75 13,5 28,0 13,5 

Sihtväärtused Vatti 27,6 max 26,5 max 29,7 max 26,5 max 

Valgusvoog 460 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog: 460 lm pingel ca 13,5 V 

( 1 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad 
sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab tihvtide telge. 

( 2 ) Hõõglampe sokliga BA15d võib kasutada eriotstarbeks; neil on samad mõõtmed. 
( 3 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht P21W/2. 
( 4 ) Selles vaates võib 24 V tüübi hõõgniit olla sirge või V-kujuline. See tuleb märkida tüübikinnituse taotlusele. Kui see on sirge, kehtivad 

lehe P21W/2 katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded. Kui see on V-kujuline, peavad hõõgniidi otsad olema ühel 
kaugusel ± 3 mm ulatuses baastasandist.
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KATEGOORIA P21W – Leht P21W/2 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis ja kas selle telg on tihvtide (P21W) või baastihvti (PY21W ja PR21W) keskpunkte ja nulltelge läbiva 
tasapinna suhtes ± 15° ulatuses risti. 

Külgvaade Eestvaade 

Viide: a b h k 

Mõõde 3,5 3,0 9,0 1,0 

Katsemenetlus ja nõuded 

1. Lamp asetatakse pessa, mida on võimalik pöörata ümber oma telje ja milles on kas kalibreeritud skaala või 
fikseeritud astmed vastavalt nurganihke tolerantsipiiridele. Seejärel pööratakse lambipesa nii, et hõõgniidi otsvaade 
on näha ekraanil, millele hõõgniidi kujutist projitseeritakse. Hõõgniidi otsvaade peab olema näha nurganihke tole
rantsipiiride vahemikus. 

2. Külgvaade 

Lamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne ja hõõgniiti vaadeldakse tagantpoolt, hõõgniidi projekt
sioon paikneb tervenisti kõrgusega a ja laiusega b ristküliku piirides nii, et ristküliku keskpunkt asub hõõgniidi 
keskpunkti teoreetilises asukohas 

3. Eestvaade 

Lamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne ja hõõgniiti vaadeldakse hõõgniidi telje suhtes täisnurga all 
olevas suunas. 

3.1. Hõõgniidi projektsioon peab paiknema tervenisti kõrgusega a ja laiusega h ristküliku piires nii, et ristküliku kesk
punkt on hõõgniidi keskpunkti teoreetilises asukohas. 

3.2. Hõõgniidi keskpunkt ei tohi olla nihkunud nullteljest kaugemale kui kaugusele k.
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KATEGOORIA P21/4W – Leht P21/4W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max 

e 31,8 ( 1 ) 31,8 ± 0,3 

f 7,0 7,0 + 0 / – 2 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 1 ) 0,3 max ( 2 ) 

x, y ( 1 ) 2,8 ± 0,5 

β 75° ( 1 ) 90° ( 1 ) 105° ( 1 ) 90° ± 5° 

Sokkel BAZ15d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-11C-3) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 24 12 

Vatti 21 4 21 4 21 / 4 

Katsepinge Volti 13,5 28,0 13,5 

Sihtväärtused Vatti 26,5 max 5,5 max 29,7 max 8,8 max 26,5 / 5,5 max 

Valgus
voog ± % 

440 15 440 20 

15 20 15 20 

Võrdlusvalgusvoog: 440 lm ja 15 lm pingel ca 13,5 V 

( 1 ) Neid mõõtmeid tuleb kontrollida „kastisüsteemi” abil 3, lähtudes ülal näidatud mõõtmetest ja tolerantsidest. x ja y viitavad põhihõõg
niidile (suure võimsusega), mitte nullteljele. Kaalutakse võimalusi, kuidas suurendada hõõgniidi ning soklist ja pesast koosneva koostu 
paigaldamise täpsust. 

( 2 ) Põhihõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad 
sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab baastihvti telge. 

( 3 ) „Kastisüsteem” on sama, mida kasutatakse hõõglambil P21/5W.
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KATEGOORIA P21/5W – Leht P21/5W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõ

glamp 

min nom. max 

e 6,12 V 31,8 ( 1 ) 31,8 ± 0,3 

24 V 30,8 31,8 32,8 

f 6,12 V 7,0 7,0 + 0 / 
– 2 

Külgsuunaline 
kõrvalekalle ( 2 ) 

6,12 V ( 1 ) 0,3 max. 

24 V 1,5 

x, y 6,12 V ( 1 ) 2,8 ± 0,3 

x 24 V ( 3 ) – 1,0 0 1,0 

y 24 V ( 3 ) 1,8 2,8 3,8 

β 75° 90° 105° 90° ± 5° 

Sokkel BAY15d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-11B-7) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 6 12 24 12 

Vatti 21 5 21 5 21 5 21 / 5 

Katsepinge Volti 6,75 13,5 28,0 13,5 

Sihtväärtused Vatti 27,6 max 6,6 max 26,5 max 6,6 max 29,7 max 11,0 max 26,5 ja 6,6 
max 

Valgus
voog ± % 

440 35 440 35 440 40 

15 20 15 20 15 20 

Võrdlusvalgusvoog: 440 lm ja 35 lm pingel ca 13,5 V 

Märkusi vt lehelt P21/5W/2.
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KATEGOORIA P21/5W – Leht P21/5W/2 

Märkused 

( 1 ) Neid mõõtmeid tuleb kontrollida „kastisüsteemi” abil. Vt lehti P21/5W/2 ja P21/5W/3. x ja y viitavad põhihõõgniidile (suure võimsu
sega), mitte nullteljele. 

( 2 ) Põhihõõgniidi (suure võimsusega) keskpunkti suurim lubatud külgsuunaline kõrvalekalle kahest üksteisega ristuvast tasapinnast, mis 
mõlemad sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab baastihvti telge. 

( 3 ) Selles vaates võib 24 V tüübi hõõgniit olla sirge või V-kujuline. See tuleb märkida tüübikinnituse taotlusele. Kui hõõgniit on sirge, 
kehtivad katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded. Kui see on V-kujuline, peavad hõõgniidi otsad olema ühel kaugusel 
(± 3 mm) baastasandist. 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas: 

a) põhihõõgniit (suure võimsusega) on nulltelje ja baastasandi suhtes õiges asendis ja kas selle telg (± 15°) on tihvtide keskpunkte ja 
nulltelge läbiva tasapinna suhtes risti ning kas 

b) täiendav (madala võimsusega) hõõgniit paikneb põhihõõgniidi suhtes õigesti. 

Katsemenetlus ja nõuded 

1. Lamp asetatakse pessa, mida on võimalik pöörata ümber oma telje ja milles on kas kalibreeritud skaala või fikseeritud astmed 
vastavalt nurganihke tolerantsipiiridele (i.e. 15°). Seejärel pööratakse lambipesa nii, et hõõgniidi otsvaade on näha ekraanil, millele 
hõõgniidi kujutist projitseeritakse. Hõõgniidi otsvaade peab olema näha nurganihke tolerantsipiiride vahemikus. 

2. Külgvaade 

Hõõglamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne, baastihvt on paremal ning põhihõõgniiti vaadeldakse tagantpoolt: 

2.1. põhihõõgniidi projektsioon peab paiknema tervenisti kõrgusega a ja laiusega b ristküliku piires nii, et ristküliku keskpunkt on 
hõõgniidi keskpunkti teoreetilises asukohas; 

2.2. täiendava hõõgniidi projektsioon peab asuma täies ulatuses: 

2.2.1. ristküliku piires, mille laius on c ja kõrgus d ning mille keskpunkt on põhihõõgniidi teoreetilisest keskpunktist kaugusel v sellest 
paremal ja kaugusel u sellest kõrgemal; 

2.2.2. kõrgemal sirgest, mis puudutab põhihõõgniidi projektsiooni ülaserva ja tõuseb 25° nurga all vasakult paremale; 

2.2.3. põhihõõgniidi projektsioonist paremal. 

3. Eestvaade 

Hõõglamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne ning hõõglampi vaadatakse põhihõõgniidi telje suhtes täisnurga all: 

3.1. põhihõõgniidi projektsioon peab paiknema tervenisti kõrgusega a ja laiusega h ristküliku piires nii, et ristküliku keskpunkt on 
hõõgniidi keskpunkti teoreetilises asukohas; 

3.2. põhihõõgniidi keskpunkt ei tohi olla nihkunud nullteljest kaugemale kui kaugusele k; 

3.3. täiendava hõõgniidi keskpunkt ei ole nihkunud nulltelje suhtes rohkem kui ± 2 mm (standardhõõglampidel ± 0,4 mm).
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KATEGOORIA P21/5W – Leht P21/5W/3 

(Mõõtmed (mm)) 

Külgvaade 

Viide: a b c d u v 

Mõõde 3,5 3,0 4,8 2,8 

Eestvaade 

Viide: a h k 

Mõõde 3,5 9,0 1,0
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KATEGOORIAD P24W, PX24W, PY24W, PR24W, PS24W, PSX24W, PSY24W ja PSR24W – Leht P24W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

( 1 ) Baastasandi moodustavad sokliäärikul asuvad eendid, mis on kokkupuutes lambipesaga. 

( 2 ) Läbimõõdupiiranguid pole kehtestatud, kuid eesmärk tulevasteks arendusteks on: d max = 1,1 mm. 

( 3 ) Seeriatoodangu hõõglampide valgus peab olema kategooriate P24W, PX24W, PS24W ja PSX24W puhul valge, kategooriate PY24W ja 
PSY24W puhul merevaigukollane, kategooriate PR24W ja PSR24W puhul punane(vt ka märkust 8).
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KATEGOORIAD P24W, PX24W, PY24W, PR24W, PS24W, PSX24W, PSY24W ja PSR24W – Leht P24W/2 

Mõõtmed (mm) ( 4 ) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max ( 8 ) 

e ( 5 ) ( 6 ) 24,0 24,0 

f ( 5 ) ( 6 ) P24W, PY24W, PR24W, 
PS24W, PSY24W, PSR24W 

4,0 4,0 

PX24W, PSX24W 4,2 4,2 

α ( 7 ) 58,0° 58,0° min 

P24W sokkel PGU20-3 

vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-127-2) 

PX24W sokkel PGU20-7 
PY24W sokkel PGU20-4 
PR24W sokkel PGU20-6 
PS24W sokkel PG20-3 
PSX24W sokkel PG20-7 
PSY24W sokkel PG20-4 
PSR24W sokkel PG20-6 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 24 24 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 25 max 25 max 

Valgus- voog P24W PS24W 500 + 10 / – 20 % 

PX24W 
PSX24W 

500 + 10 / – 15 % 

PY24W 
PSY24W 

300 + 15 / – 25 % 

PR24W 
PSR24W 

115 + 15 / – 25 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 

12 V Valge: 345 lm 

13,2 V Valge: 465 lm 

13,5 V Valge: 500 lm 
Merevaigukollane: 
300 lm 
Punane: 115 lm 

( 4 ) Kategooriate PS24W, PSX24W, PSY24W ja PSR24W võib mõõtmeid kontrollida nii, et tihendusrõngas on eemaldatud, et tagada 
korralik paigaldus katse ajal. 

( 5 ) Hõõgniidi asendit kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht P24W/3. 
( 6 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles, kui vaatlussuund on risti hõõgniidi sisseviikjuhtmete tasapinnaga, nagu näidatud lehe 

P24W/1 joonisel, otskeerdude välisserva projektsioon lõikub hõõgniidi teljega. 
( 7 ) Ükski baastasandist välja ulatuv sokliosa ei tohi ulatuda nurka α. Kolb peab olema optilistest moonutustest vaba nurga 2α + 180° 

ulatuses. 
( 8 ) Standardhõõglampide valgus peab olema kategooriate P24W, PX24W, PS24W ja PSX24W puhul valge, kategooriate PY24W ja 

PSY24W puhul valge või merevaigukollane, kategooriate PR24W ja PSR24W puhul valge või punane.
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KATEGOORIAD P24W, PX24W, PY24W, PR24W, PS24W, PSX24W, PSY24W ja PSR24W – Leht P24W/3 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

P24W, PY24W, PR24W, PS24W, 
PSY24W, PSR24W a1 a2 b1, b2 c1 c2 

Seeriatoodangu hõõglamp 2,9 3,9 0,5 5,2 3,8 

Standardhõõglamp 1,5 1,7 0,25 4,7 3,8 

PX24W, PSX24W a1 a2 b1, b2 c1 c2 

Seeriatoodangu hõõglamp 1,9 1,9 0,35 5,0 4,0 

Standardhõõglamp 1,5 1,5 0,25 4,7 4,0 

Hõõgniidi asukohta kontrollitakse kahel teineteise suhtes risti asetseval tasapinnal, millest üks tasapind on sisseviikjuht
mete tasapind. 

Lehe P24W/2 märkuse 6 kohaselt määratud hõõgniidi otsad peavad asetsema joonte Z1 ja Z2 ning Z3 ja Z4 vahel. 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides.
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KATEGOORIA P27W – Leht P27W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max 

e 27,9 ( 3 ) 27,9 ± 0,3 

f 9,9 9,9 + 0 / – 2 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 2 ) ( 3 ) 0,0 ± 0,4 

β 75° ( 3 ) 90° 105° ( 3 ) 90° ± 5° 

Sokkel W2,5x16d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-104-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 27 27 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 32,1 max 32,1 max 

Valgusvoog 475 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog: 475 lm pingel ca 13,5 V 

( 1 ) Nulltelg määratakse baaskiilude suhtes ning on risti baastasandiga. 
( 2 ) Põhihõõgniidi (suure võimsusega hõõgniidi) keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast 

tasapinnast, mis mõlemad sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab baaskiilude telge. 
( 3 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht P27/7W/2 ja 3.
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KATEGOORIA P27W – Leht P27W/2 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis ja kas selle telg on liistude keskpunkti ja nulltelge läbiva tasapinna suhtes ± 15° ulatuses risti. 

Viide: a b h k 

Mõõde 3,5 3,0 11,9 1,0 

Katsemenetlus ja nõuded 

1. Lamp asetatakse pessa, mida on võimalik pöörata ümber oma telje ja milles on kas kalibreeritud skaala või 
fikseeritud astmed vastavalt nurganihke tolerantsipiiridele. Seejärel pööratakse lambipesa nii, et hõõgniidi otsvaade 
on näha ekraanil, millele hõõgniidi kujutist projitseeritakse. Hõõgniidi otsvaade peab olema näha nurganihke tole
rantsipiiride vahemikus. 

2. Külgvaade 

Lamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne ja hõõgniiti vaadeldakse tagantpoolt, hõõgniidi projekt
sioon paikneb tervenisti kõrgusega a ja laiusega b ristküliku piirides nii, et ristküliku keskpunkt asub hõõgniidi 
keskpunkti teoreetilises asukohas. 

3. Eestvaade 

Lamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne ja hõõgniiti vaadeldakse hõõgniidi telje suhtes täisnurga all 
olevas suunas. 

3.1. Hõõgniidi projektsioon peab paiknema tervenisti kõrgusega a ja laiusega h ristküliku piires nii, et ristküliku kesk
punkt on hõõgniidi keskpunkti teoreetilises asukohas. 

3.2. Hõõgniidi keskpunkt ei tohi olla nihkunud nullteljest kaugemale kui kaugusele k.
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KATEGOORIA P27/7W – Leht P27/7W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõgla

mp 

min nom. max 

e 27,9 ( 3 ) 27,9 ± 0,3 

f 9,9 9,9 + 0 / – 2 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 2 ) ( 3 ) 0,0 ± 0,4 

x ( 4 ) 5,1 ( 3 ) 5,1 ± 0,5 

y ( 4 ) 0,0 ( 3 ) 0,0 ± 0,5 

β 75° ( 3 ) 90° 105° ( 3 ) 90° ± 5° 

Sokkel W2,5x16q vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-104-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 27 7 27 7 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 32,1 max 8,5 max 32,1 max 8,5 max 

Valgusvoog 475 ± 15 % 36 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog: 475 lm ja 36 lm pingel ca 13,5 V 

( 1 ) Nulltelg määratakse baaskiilude suhtes ning on risti baastasandiga. 
( 2 ) Põhihõõgniidi (suure võimsusega hõõgniidi) keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast 

tasapinnast, mis mõlemad sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab baaskiilude telge. 
( 3 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht P27/7W/2 ja 3. 
( 4 ) x ja y tähistavad täiendava (väikese võimsusega) hõõgniidi telje nihet põhihõõgniidi (suure võimsusega) telje suhtes.
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KATEGOORIA P27/7W – Leht P27/7W/2 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas: 

a) põhihõõgniit (suure võimsusega) on nulltelje ja baastasandi suhtes õiges asendis ja kas selle telg (± 15°) on liistude 
keskpunkte ja nulltelge läbiva tasapinna suhtes risti ning kas 

b) täiendav hõõgniit paikneb põhihõõgniidi suhtes õigesti; kas hõõgniit vastab nõuetele. 

Katsemenetlus ja nõuded 

1. Lamp asetatakse pessa, mida on võimalik pöörata ümber oma telje ja milles on kas kalibreeritud skaala või 
fikseeritud astmed vastavalt nurganihke tolerantsipiiridele. Seejärel pööratakse lambipesa nii, et hõõgniidi otsvaade 
on näha ekraanil, millele hõõgniidi kujutist projitseeritakse. Hõõgniidi otsvaade peab olema näha nurganihke tole
rantsipiiride vahemikus. 

2. Külgvaade 

Hõõglamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne, baaskiil on paremal ning põhihõõgniiti vaadeldakse 
tagantpoolt; 

2.1. põhihõõgniidi projektsioon peab paiknema tervenisti kõrgusega a ja laiusega b ristküliku piires nii, et ristküliku 
keskpunkt on hõõgniidi keskpunkti teoreetilises asukohas; 

2.2. täiendava hõõgniidi projektsioon peab paiknema tervenisti kõrgusega c ja laiusega d ristküliku piires nii, et ristküliku 
keskpunkt on hõõgniidi keskpunkti teoreetilises asukohas. 

3. Eestvaade 

Hõõglamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalasendis ning hõõglampi vaadatakse põhihõõgniidi telje 
suhtes täisnurga all: 

3.1. põhihõõgniidi projektsioon peab paiknema tervenisti kõrgusega a ja laiusega h ristküliku piires nii, et ristküliku 
keskpunkt on hõõgniidi keskpunkti teoreetilises asukohas; 

3.2. põhihõõgniidi keskpunkt ei tohi olla nihkunud nullteljest kaugemale kui kaugusele k; 

3.3. täiendava hõõgniidi keskpunkt ei tohi olla nihkunud nulltelje suhtes rohkem kui ± 2 mm (standardhõõglampidel 
± 0,4 mm).
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KATEGOORIA P27/7W – Leht P27/7W/3 

Külgvaade 

Viide: a b c d u 

Mõõde 3,5 3,0 4,8 5,1 

Eestvaade 

Viide: a h k 

Mõõde 3,5 11,9 1,0
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KATEGOORIAD PC16W, PCY16W JA PCR16W – Leht PC16W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

( 1 ) Baastasandi moodustavad sokliäärikul asuvad eendid, mis on kokkupuutes lambipesaga. 
( 2 ) Läbimõõdupiiranguid pole kehtestatud, kuid eesmärk tulevasteks arendusteks on: d max = 1,1 mm. 
( 3 ) Seeriatoodangu hõõglampide valgus peab olema kategooria PC16W puhul valge, kategooria PCY16W puhul merevaigukollane ning 

kategooria PCR16W puhul punane. (vt ka märkust 7).
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KATEGOORIAD PC16W, PCY16W JA PCR16W – Leht PC16W/2 

Mõõtmed (mm) 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max ( 7 ) 

e ( 4 ) ( 5 ) 18,5 18,5 

f ( 4 ) ( 5 ) 4,0 4,0 ± 0,2 

α ( 6 ) 54° 54° min 

PC16W sokkel PU20d-1 

PCY16W Sokkel PU20d-2 vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-157-1) 
PCR16W Sokkel PU20d-7 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 16 16 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 17 max 17 max 

Valgus- 
voog 

PC16W 300 ± 15 % 

PCY16W 180 ± 20 % 

PCR16W 70 ± 20 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,5 V Valge: 300 lm 
Merevaigukol
lane: 180 lm 
Punane: 70 lm 

( 4 ) Hõõgniidi asendit kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; leht PC16W/3. 
( 5 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles, kui vaatlussuund on risti hõõgniidi sisseviikjuhtmete tasapinnaga, nagu näidatud lehe 

PC16W/1 joonisel, otskeerdude välisserva projektsioon lõikub hõõgniidi teljega. 
( 6 ) Ükski baastasandist välja ulatuv sokliosa ei tohi ulatuda nurka α. Kolb peab olema optilistest moonutustest vaba nurga 2α + 180° 

ulatuses. 
( 7 ) Standardhõõglampide valgus peab olema kategooria PC16W puhul valge, kategooria PCY16W puhul valge või merevaigukollane ning 

kategooria PCR16W puhul valge või punane.
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KATEGOORIAD PC16W, PCY16W JA PCR16W – Leht PC16W/3 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

a1 a2 b1, b2 c1 c2 

Seeriatoodangu 
hõõglamp 

2,9 3,9 0,5 5,2 3,8 

Standardhõõglamp 1,5 1,7 0,25 4,7 3,8 

Hõõgniidi asukohta kontrollitakse kahel teineteise suhtes risti asetseval tasapinnal, millest üks tasapind on sisseviikjuht
mete tasapind. 

Lehe PC16W/2 märkuse 5 kohaselt määratud hõõgniidi otsad peavad asetsema joonte Z1 ja Z2 ning Z3 ja Z4 vahel. 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides.
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KATEGOORIA PR21W – Leht PR21W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max ( 4 ) 

e 12 V 31,8 ( 3 ) 31,8 ± 0,3 

24 V 30,8 31,8 32,8 

f 12 V 5,5 6,0 7,0 6,0 ± 0,5 

Külgsuunaline 
kõrvalekalle ( 1 ) 

12 V ( 3 ) 0,3 max 

24 V 1,5 

β 75° 90° 105° 90° ± 5° 

Sokkel BAW15s vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-11E-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 24 12 

Vatti 21 21 

Katsepinge Volti 13,5 28,0 

Sihtväärtused Vatti 26,5 max 29,7 max 26,5 max 

Valgusvoog 110 ± 20 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,5 V: Valge: 460 lm 
Punane: 110 lm 

( 1 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad 
sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab baastihvti telge. 

( 2 ) Seeriatoodangu hõõglampide valgus peab olema punane (vt ka märkust 4). 
( 3 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht P21W/2. 
( 4 ) Standardhõõglampide valgus peab olema valge või punane. 
( 5 ) Selles vaates võib 24 V tüübi hõõgniit olla sirge või V-kujuline. See tuleb märkida tüübikinnituse taotlusele. Kui see on sirge, kehtivad 

lehe P21W/2 katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded. Kui see on V-kujuline, peavad hõõgniidi otsad olema ühel 
kaugusel ( ± 3 mm) baastasandist.
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KATEGOORIA PR21/4W – Leht PR21/4W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 

Seeriatoodangu hõõglamp ( 5 ) Standardhõõglamp 

min nom. max ( 6 ) 

e 31,8 ( 1 ) 31,8 ± 0,3 

f 7,0 7,0 + 0 / – 2 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 1 ) 0,3 max ( 2 ) 

x, y ( 1 ) 2,8 ± 0,5 

β 75° ( 1 ) 90° ( 1 ) 105° ( 1 ) 90° ± 5° 

Sokkel BAU15d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-19-2) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 24 ( 4 ) 12 

Vatti 21 4 21 4 21 / 4 

Katsepinge Volti 13,5 28,0 13,5 

Sihtväärtused Vatti 26,5 max 5,5 max 29,7 max 8,8 max 26,5 / 5,5 max 

Valgus
voog ± % 

105 4 105 5 

20 25 20 25 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,5 V: Valge: 440 lm ja 15 lm 
Punane: 105 lm ja 4 lm 

( 1 ) Neid mõõtmeid tuleb kontrollida „kastisüsteemi” abil ( 3 ), lähtudes ülal näidatud mõõtmetest ja tolerantsidest. x ja y viitavad põhihõõg
niidile (suure võimsusega), mitte nullteljele. Kaalutakse võimalusi, kuidas täpsemini paigaldada hõõgniiti ning soklist ja pesast koosnevat 
koostu. 

( 2 ) Põhihõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad 
sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab baastihvti telge. 

( 3 ) „Kastisüsteem” on sama, mida kasutatakse hõõglambil P21/5W. 
( 4 ) 24 V hõõglampi ei soovitata kasutada edaspidistes konstruktiivsetes lahendustes 
( 5 ) Seeriatoodangu hõõglampide valgus peab olema punane (vt ka märkust 6). 
( 6 ) Standardhõõglampide valgus peab olema valge või punane.
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KATEGOORIA PR21/5W – Leht PR21/5W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp ( 4 ) Standardhõõglamp 

min nom. max ( 5 ) 

e 12 V 31,8 ( 1 ) 31,8 ± 0,3 

24 V 30,8 31,8 32,8 

f 12 V 7,0 7,0 + 0 / – 2 

Külgsuunaline 
kõrvalekalle ( 2 ) 

12 V ( 1 ) 0,3 max 

24 V 1,5 

x, y 12 V ( 1 ) 2,8 ± 0,3 

x 24 V ( 3 ) – 1,0 0 1,0 

y 24 V ( 3 ) 1,8 2,8 3,8 

β 75° 90° 105° 90° ± 5° 

Sokkel BAW15d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-11E-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 24 12 

Vatti 21 5 21 5 21 / 5 

Katsepinge Volti 13,5 28,0 13,5 

Sihtväärtused Vatti 26,5 max 6,6 max 29,7 max 11,0 max 26,5 ja 6,6 max 

Valgus
voog ± % 

105 8 105 10 

20 25 20 25 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,5 V: Valge: 440 lm ja 35 lm 
Punane: 105 lm ja 8 lm 

( 1 ) Vt lehe P21/5W/2 joonealust märkust. 
( 2 ) Vt lehe P21/5W/2 joonealust märkust. 
( 3 ) Vt lehe P21/5W/2 joonealust märkust. 
( 4 ) Seeriatoodangu hõõglampide valgus peab olema punane (vt ka märkust 5). 
( 5 ) Standardhõõglampide valgus peab olema valge või punane.
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KATEGOORIA PR27/7W – Leht PR27/7W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max ( 6 ) 

e 27,9 ( 3 ) 27,9 ± 0,3 

f 9,9 9,9 + 0 / – 2 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 2 ) ( 3 ) 0,0 ± 0,4 

x ( 4 ) 5,1 ( 3 ) 5,1 ± 0,5 

y ( 4 ) 0,0 ( 3 ) 0,0 ± 0,5 

β 75° ( 3 ) 90° 105° ( 3 ) 90° ± 5° 

Sokkel WU2,5x16 vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-104D-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 27 7 27 7 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 32,1 max 8,5 max 32,1 max 8,5 max 

Valgus
voog 

110 ± 20 % 9 ± 20 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,5 V: Valge: 475 lm ja 36 lm 
Punane: 110 lm ja 9 lm 

( 1 ) Nulltelg määratakse baaskiilude suhtes ning on risti baastasandiga. 
( 2 ) Põhihõõgniidi (suure võimsusega hõõgniidi) keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast 

tasapinnast, mis mõlemad sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab baaskiilude telge. 
( 3 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht P27/7W/2 ja 3. 
( 4 ) x ja y tähistavad täiendava (väikese võimsusega) hõõgniidi telje nihet põhihõõgniidi (suure võimsusega) telje suhtes. 
( 5 ) Seeriatoodangu hõõglampide valgus peab olema punane (vt ka märkust 6) 
( 6 ) Standardhõõglampide valgus peab olema valge või punane.
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KATEGOORIA PSX26W – Leht PSX26W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Joonis 1 

Põhijoonis ( 1 ) 

Joonis 2 

Metallivaba piirkond ( 3 ) 

( 1 ) Baastasandi moodustavad sokliäärikul asuvad eendid, mis on kokkupuutes lambipesaga. 
( 2 ) Läbimõõdupiiranguid pole kehtestatud, kuid eesmärk tulevasteks arendusteks on: d max = 1,1 mm. 
( 3 ) Joonisel 2 kujutatud varjutatud piirkonnas ei tohi paikneda muid läbipaistmatuid osi peale hõõgniidikeerdude. See kehtib pöördkeha 

kohta nurkade α 1 + α 2 piires.
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KATEGOORIA PSX26W – Leht PSX26W/2 

Mõõtmed (mm) Seeriatoodangu 
hõõglamp Standardhõõglamp 

e ( 5 ) 24,0 ( 4 ) 24,0 ± 0,25 

f ( 5 ) 4,2 ( 4 ) 4,2 ± 0,25 

α1 ( 6 ) 35,0° min 35,0° min 

α2 ( 6 ) 58,0° min 58,0° min 

Sokkel PG18,5d-3 vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 
7004-147-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimi-väärtused Pinge V 12 12 

Võimsus W 26 26 

Katsepinge V 13,5 13,5 

Sihtväärtused Võimsus W 26 max 26 max 

Valgusvoog lm 500 

± + 10 % / – 10 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,2V 465 lm 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,5V 500 lm 

( 4 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; leht PSX26W/3. 
( 5 ) Hõõgniidi otsad on määratud punktidega, milles, kui vaatlussuund on risti hõõgniidi sisseviikjuhtmete tasapinnaga, otskeerdude 

välisserva projektsioon lõikub hõõgniidi teljega. 
( 6 ) Ükski väljapoole baastasandit jääv sokliosa ei tohi ulatuda nurka α2, nagu näidatud lehe PSX26W/1 joonisel 1. Kolb peab olema 

optilistest moonutustest vaba nurga α1 + α2 ulatuses.
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KATEGOORIA PSX26W – Leht PSX26W/3 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis. 

a1 a2 b1, b2 c1 c2 

Seeriatoodangu 
hõõglamp 

1,7 1,7 0,30 5,0 4,0 

Standardhõõglamp 1,5 1,5 0,25 4,7 4,0 

Hõõgniidi asukohta kontrollitakse kahel teineteise suhtes risti asetseval tasapinnal, millest üks tasapind on sisseviikjuht
mete tasapind. 

Lehe PSX26W/2 märkuse 4 kohaselt määratud hõõgniidi otsad peavad asetsema joonte Z1 ja Z2 ning Z3 ja Z4 vahel. 

Hõõgniit peab tervenisti paiknema näidatud piirides.
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KATEGOORIA PY21W – Leht PY21W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max ( 4 ) 

e 12 V 31,8 ( 3 ) 31,8 ± 0,3 

24 V 30,8 31,8 32,8 

f 12 V 7,0 7,0 + 0 / – 2 

Külgsuunaline 
kõrvalekalle ( 1 ) 

12 V ( 2 ) 0,3 max 

24 V 1,5 

β 75° 90° 105° 90° ± 5° 

Sokkel BAU15s vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-19-2) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 24 12 

Vatti 21 21 

Katsepinge Volti 13,5 28,0 13,5 

Sihtväärtused Vatti 26,5 max 29,7 max 26,5 max 

Valgusvoog 280 ± 20 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,5 V: Valge: 460 lm 

Merevaigukollane: 280 lm 

( 1 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad 
sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab baastihvti telge. 

( 2 ) Tootmisruumides kasutatavate lampide valgus peab olema merevaigukollane (vt ka märkust 4). 
( 3 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht P21W/2. 
( 4 ) Standardhõõglampide valgus peab olema merevaigukollane või valge. 
( 5 ) Selles vaates võib 24 V tüübi hõõgniit olla sirge või V-kujuline. See tuleb märkida tüübikinnituse taotlusele. Kui see on sirge, kehtivad 

lehe P21W/2 katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded. Kui see on V-kujuline, peavad hõõgniidi otsad olema ühel 
kaugusel ± 3 mm ulatuses baastasandist.
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KATEGOORIA PY27/7W – Leht PY27/7W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max ( 6 ) 

e 27,9 ( 3 ) 27,9 ± 0,3 

f 9,9 9,9 + 0 / – 2 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 2 ) ( 3 ) 0,0 ± 0,4 

x ( 4 ) 5,1 ( 3 ) 5,1 ± 0,5 

y ( 4 ) 0,0 ( 3 ) 0,0 ± 0,5 

β 75° ( 3 ) 90° 105° ( 3 ) 90° ± 5° 

Sokkel WX2,5x16q vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-104A-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 27 7 27 7 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 32,1 max 8,5 max 32,1 max 8,5 max 

Valgusvoog 280 ± 15 % 21 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,5 V: Valge: 475 lm ja 36 lm 
Merevaigukollane: 280 lm ja 21 lm 

( 1 ) Nulltelg määratakse baaskiilude suhtes ning on risti baastasandiga. 
( 2 ) Põhihõõgniidi (suure võimsusega hõõgniidi) keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast 

tasapinnast, mis mõlemad sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab baaskiilude telge. 
( 3 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht P27/7W/2 ja 3. 
( 4 ) x ja y tähistavad täiendava (väikese võimsusega) hõõgniidi telje nihet põhihõõgniidi (suure võimsusega) telje suhtes. 
( 5 ) Seeriatoodangu hõõglampide valgus peab olema merevaigukollane (vt ka märkust 6). 
( 6 ) Standardhõõglampide valgus peab olema merevaigukollane või valge.
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KATEGOORIA R2 – Leht R2/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Seeriatoodangu hõõglamp Standard-hõõglamp 

Nimiväärtused Volti 6 ( 4 ) 12 ( 4 ) 24 ( 4 ) 12 ( 4 ) 

Vatti 45 40 45 40 55 50 45 40 

Katsepinge Volti 6,3 13,2 28,0 13,2 

Objektiivsed 
väärtused 

Vatti 53 max 47 max 57 max 51 max 76 max 69 max 52 
+ 0 % 

– 10 % 

46 
± 5 % 

Valgusvo
og 

720 min 570 
± 15 % 

860 
min 

675 
± 15 % 

1 000 min 860 
± 15 % 

Mõõtevoog ( 5 ) — 450 — 450 — 450 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 12V 700 450 

( 1 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja läbib sokli 45 mm suuruse läbimõõdu keskpunkti. 
( 2 ) Kiirguva valguse värvus peab olema valge või valikkollane. 
( 3 ) Kui hõõglamp on sõidukil tavapärases tööasendis, ei tohi mitte ükski sokli osa anda lähituleniidilt tulevat valgust peegeldades 

ülessuunatud hajukiirt. 
( 4 ) Vasakul ja paremal näidatud väärtused viitavad vastavalt kaugtule ja lähitule hõõgniidile. 
( 5 ) Mõõtevalgusvoogu mõõdetakse vastavalt käesoleva eeskirja punktile 3.9.
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KATEGOORIA R2 – Leht R2/2 

Ekraani ja hõõgniitide asukoht ja mõõtmed (mm) 

Joonistel kujutatud sirmi ja hõõgniitide konstruktsioon ei ole kohustuslik.
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KATEGOORIA R2 – Leht R2/3 

HÕÕGNIITIDE JA EKRAANI ASUKOHT JA MÕÕTMED ( 1 ) 

Mõõtmed (mm) 

Tolerantsid 

Seeriatoodangu 
hõõglamp Standardhõõglamp 

6 V 12 V 24 V 12 V 

a 0,60 ± 0,35 ± 0,15 

b1 / 30,0 ( 2 ) 
b1 / 33,0 

0,20 
b1 / 30,0 mv ( 3 ) 

± 0,35 ± 0,15 

b2 / 30,0 ( 2 ) 
b2 / 33,0 

0,20 
b2 / 30,0 mv ( 3 ) 

± 0,35 ± 0,15 

c / 30,0 ( 2 ) 
c / 33,0 

0,50 
c / 30,0 mv ( 3 ) 

± 0,30 ± 0,15 

e 6 V, 12 V 
24 V 

28,5 
28,8 

± 0,35 ± 0,15 

f 6 V, 12 V 
24 V 

1,8 
2,2 

± 0,40 ± 0,20 

g 0 ± 0,50 ± 0,30 

h / 30,0 ( 2 ) 
h 33,0 

0 
h / 30,0 mv ( 3 ) 

± 0,50 ± 0,30 

1 / 2 (p – q) 0 ± 0,60 ± 0,30 

lc 5,5 ± 1,50 ± 0,50 

γ ( 4 ) 15° nom. 

Sokkel P45t-41 vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-95-5) 

( 1 ) Sirmi ja hõõgniitide asendit ja mõõtmeid tuleb kontrollida IEC väljaandes 60809 kirjeldatud mõõtmismeetodil. 
( 2 ) Tuleb mõõta baastasandist kaugusel, mis on näidatud millimeetrites kaldkriipsu järel. 
( 3 ) mv = mõõdetud väärtus. 
( 4 ) Nurk γ on ette nähtud ainult sirmi konstruktsiooni täpsustamiseks ja seda ei ole valmis hõõglampidel vaja kontrollida.
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KATEGOORIA R5W ja RR5W – Leht R5W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max ( 4 ) 

e 17,5 19,0 20,5 19,0 ± 0,3 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 2 ) 1,5 0,3 max. 

β 60° 90° 120° 90° ± 5° 

Sokkel: R5W: BA15s vastavalt IEC väljaandele 60061 leht 7004-11A-9 ( 1 ) 
RR5W: BAW15s leht 7004-11E-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 6 ( 5 ) 12 24 12 

Vatti 5 5 

Katsepinge Volti 6,75 13,5 28,0 13,5 

Sihtväärtused Vatti 5,5 max 7,7 max 5,5 max 

Valgus- R5W 50 ± 20 % 

voog RR5W ( 5 ) 12 ± 25 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,5 V: Valge: 50 lm 
Punane: 2 lm 

( 1 ) Hõõglampe sokliga BA15d võib kasutada eriotstarbeks; neil on samad mõõtmed. 
( 2 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad 

sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab baastihvti telge. 
( 3 ) Seeriatoodangu hõõglampide valgus peab olema kategooria R5W puhul valge ja kategooria RR5W puhul punane (vt ka märkust 4) 
( 4 ) Standardhõõglampide valgus peab olema kategooria R5W puhul valge, kategooria RR5W puhul valge või punane. 
( 5 ) RR5W osas ei ole 6 V nimipinge tüüpi määratud.
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KATEGOORIAD R10W, RY10W JA RR10W – Leht R10W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max ( 4 ) 

e 17,5 19,0 20,5 19,0 ± 0,3 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 2 ) 1,5 0,3 max. 

β 60° 90° 120° 90° ± 5° 

So
kke
l: 

R10W: BA15s vastavalt IEC väljaandele 60061 leht 7004-11A-9 ( 1 ) 

RY10W: BAU15s leht 7004-19-2 
RR10W: BAW15s leht 7004-11E-1 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 6 ( 3 ) 12 24 12 

Vatti 10 10 

Katsepinge Volti 6,75 13,5 28 13,5 

Sihtväärtused Vatti R10W 
RY10W 

11 max 14 max 11 max 

RR10W ( 5 ) 11 max 11 max 

Valgus- 
voog 

R10W 125 ± 20 % 

RY10W 75 ± 20 % 

RR10W ( 5 ) 30 ± 25 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,5 V: Valge: 125 lm 
Merevaigukollane: 75 lm 
Punane: 30 lm 

( 1 ) R10W hõõglampe sokliga BA15d võib kasutada eriotstarbeks; neil on samad mõõtmed. 
( 2 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad 

sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab baastihvti telge. 
( 3 ) Seeriatoodangu hõõglampide valgus peab olema kategooria R5W puhul valge ja kategooria RR5W puhul punane (vt ka märkust 4). 
( 4 ) Standardhõõglampide valgus peab olema kategooria R10W puhul valge, kategooria RY10W puhul valge või merevaigukollane ning 

kategooria RR10W puhul valge või punane. 
( 5 ) RR10W osas ei ole 6 V nimipinge tüüpi määratud.
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KATEGOORIAD S1 JA S2 – Leht S1/S2/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

MOOTORRATASTELE ETTENÄHTUD HÕÕGLAMBID 

( 1 ) Kiirguva valguse värvus peab olema valge või valikkollane. 
( 2 ) Baastasand on nullteljega risti ja puudutab 4,5 mm laiuse kõrva pealispinda. 
( 3 ) Tasapind V-V sisaldab nulltelge ja kõrvade keskjoont. 
( 4 ) Tasapind H-H (sirmi normaalasend) on tasapinnaga V-V risti ja sisaldab nulltelge.
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KATEGOORIAD S1 JA S2 — Leht S1/S2/2 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max 

e 32,35 32,70 33,05 32,7 ± 0,15 

f 1,4 1,8 2,2 1,8 ± 0,2 

l 4,0 5,5 7,0 5,5 ± 0,5 

c ( 5 ) – 0,2 0,5 0,8 0,5 ± 0,15 

b ( 5 ) – 0,15 0,2 0,55 0,2 ± 0,15 

a ( 5 ) 0,25 0,6 0,95 0,6 ± 0,15 

h – 0,5 0 0,5 0 ± 0,2 

g – 0,5 0 0,5 0 ± 0,2 

β ( 5 ) ( 6 ) – 2°30′ 0° + 2°30′ 0° ± 1° 

Sokkel BA20d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-12-7) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimi
väärtused 

Volti 
S1 6 ( 7 ) 12 ( 7 ) 6 

S2 12 

Vatti 
S1 25 25 25 25 25 25 

S2 35 35 35 35 35 35 

Katsepinge Volti 
S1 6,75 13,5 6,75 

S2 6,3 13,5 13,5 

Sihtväärtused 

Vatti 
S1 25 ± 5 % 25 ± 5 % 25 ± 5 % 25 ± 5 % 25 ± 5 % 25 ± 5 % 

S2 35 ± 5 % 35 ± 5 % 35 ± 5 % 35 ± 5 % 35 ± 5 % 35 ± 5 % 

Valgus- 
voog 

S1 435 ± 20 % 315 ± 20 % 435 ± 20 % 315 ± 20 % 

S2 650 ± 20 % 465 ± 20 % 650 ± 20 % 465 ± 20 % 

Võrdlusvalgusvoog 

S1 väärtusel ligikaudu 6 V 398 284 

S2 väärtusel ligikaudu 

12 V 568 426 

13,2 V 634 457 

13,5 V 650 465 

( 5 ) Mõõtmed a, b, c ja β viitavad tasapinnale, mis on baastasandi suhtes paralleelne ja lõikub sirmi mõlema servaga kaugusel e + 1,5 mm. 
( 6 ) Sirmi tasapinna asendi lubatud nurgahälve normaalasendi suhtes. 
( 7 ) Vasakpoolses veerus näidatud väärtused on seotud kaugtule hõõgniidiga.Parempoolses veerus näidatud väärtused on seotud lähitule 

hõõgniidiga.
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KATEGOORIA S3 – Leht S3/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

MOPEEDIDELE ETTENÄHTUD HÕÕGLAMP 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max 

e ( 2 ) 19,0 19,5 20,0 19,5 ± 0,25 

f 6 V 3,0 2,5 ± 0,5 

12 V 4,0 

h1, h2 ( 3 ) – 0,5 0 0,5 0 ± 0,3 

Sokkel P26s vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-36-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 6 12 6 

Vatti 15 15 

Katsepinge Volti 6,75 13,5 6,75 

Sihtväärtused Vatti 15 ± 6 % 15 ± 6 % 

Valgusvoog 240 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog: 240 lm pingel ca 6,75 V 

( 1 ) Kiirguva valguse värvus peab olema valge või valikkollane. 
( 2 ) Kaugus valguskeskmest. 
( 3 ) Hõõgniidi telje kõrvalekalle külgsuunas nulltelje suhtes. Piisab, kui kõrvalekallet kontrollida kahel teineteise suhtes risti asetseval 

tasapinnal.
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KATEGOORIA T1.4W – Leht T1.4W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max 

e 7,6 8,3 9,0 8,3 ± 0,35 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 1 ) 0,7 max 0,35 

β 55° 70° 85° 70° ± 5° 

Sokkel P11,5d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-79-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 1,4 1,4 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 1,54 max 1,54 max 

Valgusvoog 8 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog: 8 lm pingel ca 13,5 V 

( 1 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad 
sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab telge X-X. 

( 2 ) Nulltelg on baastasandiga risti ja läbib läbimõõduga M ringjoone keskpunkti.
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KATEGOORIA T4W – Leht T4W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max 

e 13,5 15,0 16,5 15,0 ± 0,3 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 1 ) 1,5 max 0,5 

β 90° 90° ± 5° 

Sokkel BA9s vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-14-9) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 6 12 24 12 

Vatti 4 4 

Katsepinge Volti 6,75 13,5 28,0 13,5 

Sihtväärtused Vatti 4,4 max 5,5 max 4,4 max 

Valgusvoog 3 ± 20 % 

Võrdlusvalgusvoog: 35 lm pingel ca 13,5 V 

( 1 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad 
sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab tihvtide telge. 

( 2 ) Kogu sokli pikkuses ei tohi esineda väljaulatusi ega jootmisjälgi, mis ületavad sokli lubatud maksimaalset läbimõõtu.
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KATEGOORIA W2.3W – Leht W2.3W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max 

e 10,3 10,8 11,3 10,8 ± 0,3 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 1 ) 1,0 max 0,5 

β – 15° 0° + 15° 0° ± 5° 

Sokkel W2x4.6d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-94-2) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 2,3 2,3 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 2,5 max 2,5 max 

Valgusvoog 18,6 ± 20 % 

Võrdlusvalgusvoog: 18,6 lm pingel ca 13,5 V 

( 1 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad sisal
davad nulltelge ja millest üks sisaldab telge X-X.
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KATEGOORIA W3W – Leht W3W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max 

e 11,2 12,7 14,2 12,7 ± 0,3 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 1 ) 1,5 max 0,5 

β – 15° 0° + 15° 0° ± 5° 

Sokkel W2.1x9.5d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-91-3) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 6 12 24 12 

Vatti 3 3 

Katsepinge Volti 6,75 13,5 28,0 13,5 

Sihtväärtused Vatti 3,45 max 4,6 max 3,45 max 

Valgusvoog 22 ± 30 % 

Võrdlusvalgusvoog: 22 lm pingel ca 13,5 V 

( 1 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad sisal
davad nulltelge ja millest üks sisaldab telge X-X.
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KATEGOORIA W5W, WY5W ja WR5W – Leht W5W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max ( 3 ) 

e 11,2 12,7 14,2 12,7 ± 0,3 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 1 ) 1,5 0,5 max 

β – 15° 0° + 15° 0° ± 5° 

Sokkel W2.1x9.5d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-91-3) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 6 ( 4 ) 12 24 12 

Vatti 5 5 

Katsepinge Volti 6,75 13,5 28,0 13,5 

Sihtväärtused Vatti 5,5 max 7,7 max 5,5 max 

Valgusvoog W5W 50 ± 20 % 

WY5W 30 ± 20 % 

WR5W ( 4 ) 12 ± 25 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 13,5 V: Valge: 50 lm 
Merevaigukollane: 30 lm 
Punane: 12 lm 

( 1 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad 
sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab telge X-X. 

( 2 ) Seeriatoodangu hõõglampide valgus peab olema kategooria W5W puhul valge, kategooria WY5W puhul merevaigukollane ja kate
gooria WR5W puhul punane (vt ka märkust 3). 

( 3 ) Standardhõõglampide valgus peab olema kategooria W5W puhul valge, kategooria WY5W puhul valge või merevaigukollane ning 
kategooria WR5W puhul valge või punane. 

( 4 ) WR5W osas ei ole 6 V nimipinge tüüpi määratud.
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KATEGOORIA W15/5W – Leht W15/5W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

MOOTORRATASTELE ETTENÄHTUD HÕÕGLAMP 

a = põhihõõgniit (suure võimsusega) 

b = täiendav (väikese võimsusega) hõõgniit 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max 

e 25,0 ( 1 ) 25,0 ± 0,3 

f 7,5 7,5 + 0 / – 2 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 2 ) ( 1 ) 0,3 max 

x ( 3 ) 2,8 ( 1 ) 2,8 ± 0,3 

y ( 3 ) 0,0 ( 1 ) 0,0 ± 0,3 

β – 15° ( 1 ) 0° + 15° ( 1 ) 0° ± 5° 

Sokkel WZ3x16q vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-151-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 15 5 15 5 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 19,1 max 6,6 max 19,1 max 6,6 max 

Valgusvoog 280 ± 15 % 35 ± 20 % 

Võrdlusvalgusvoog: 280 lm ja 35 lm pingel ca 13,5 V 

( 1 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; lehed W15/5W/2 ja 3. 
( 2 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad sisal

davad nulltelge ja millest üks sisaldab telge X-X. 
( 3 ) x ja y tähistavad täiendava hõõgniidi telje nihet põhihõõgniidi telje suhtes.
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KATEGOORIA W15/5W – Leht W15/5W/2 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas: 

a) põhihõõgniit paikneb nulltelje ja baastasandi suhtes õiges asendis ning kas selle telg on telge X-X ja nulltelge läbiva 
tasapinna suhtes ± 15° ulatuses risti ning kas 

b) täiendav hõõgniit paikneb põhihõõgniidi suhtes õiges asendis. 

Katsemenetlus ja nõuded 

1. Lamp asetatakse pessa, mida on võimalik pöörata ümber oma telje ja milles on kas kalibreeritud skaala või 
fikseeritud astmed vastavalt nurganihke tolerantsipiiridele. Seejärel pööratakse lambipesa nii, et hõõgniidi otsvaade 
on näha ekraanil, millele hõõgniidi kujutist projitseeritakse. Hõõgniidi otsvaade peab olema näha nurganihke tole
rantsipiiride vahemikus (± 15°). 

2. Külgvaade 

Hõõglamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne ja hõõgniiti vaadeldakse tagantpoolt: 

2.1. põhihõõgniidi projektsioon peab paiknema tervenisti kõrgusega a ja laiusega b ristküliku piires nii, et ristküliku 
keskpunkt on hõõgniidi keskpunkti teoreetilises asukohas; 

2.2. täiendava hõõgniidi projektsioon peab paiknema tervenisti kõrgusega c ja laiusega d ristküliku piires nii, et ristküliku 
keskpunkt on hõõgniidi keskpunkti teoreetilises asukohas. 

3. Eestvaade 

Hõõglamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne ning hõõglampi vaadatakse põhihõõgniidi telje suhtes 
täisnurga all: 

3.1. põhihõõgniidi projektsioon peab paiknema tervenisti kõrgusega a ja laiusega h ristküliku piires nii, et ristküliku 
keskpunkt on hõõgniidi keskpunkti teoreetilises asukohas; 

3.2. põhihõõgniidi keskpunkt ei tohi olla nihkunud nullteljest kaugemale kui kaugusele k; 

3.3. täiendava hõõgniidi keskpunkt ei ole nihkunud nulltelje suhtes rohkem kui ± 2 mm (standardhõõglampidel 
± 0,4 mm).
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KATEGOORIA W15/5W – Leht W15/5W/3 

Külgvaade Mõõdud millimeetrites 

Külgvaade 

Viide: a b c d u 

Mõõde 3,3 2,8 4,8 2,8 

Eestvaade 

Viide: a h k 

Mõõde 3,3 9,5 1,0
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KATEGOORIA W16W – Leht W16W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max 

e 18,3 20,6 22,9 20,6 ± 0,3 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 1 ) 1,0 0,5 max 

β – 15° 0° + 15° 0° ± 5° 

Sokkel W2.1x9.5d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-91-3) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 16 16 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 21,35 max 21,35 max 

Valgusvoog 310 ± 20 % 

Võrdlusvalgusvoog: 310 lm pingel ca 13,5 V 

( 1 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad sisal
davad nulltelge ja millest üks sisaldab telge X-X.
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KATEGOORIA W21W – Leht W21W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max 

e 29,0 ( 2 ) 29,0 ± 0,3 

f 7,5 7,5 + 0 / – 2 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 1 ) ( 2 ) 0,5 max 

β – 15° ( 2 ) 0° + 15° ( 2 ) 0° ± 5° 

Sokkel W3x16d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-105-2) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 21 21 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 26,5 max 26,5 max 

Valgusvoog 460 ± 15 % 

Võrdlusvalgusvoog: 460 lm pingel ca 13,5 V 

( 1 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad sisal
davad nulltelge ja millest üks sisaldab telge X-X. 

( 2 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht W21W/2.
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KATEGOORIA W21W – Leht W21W/2 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit paikneb nulltelje ja baastasandi 
suhtes õiges asendis ning kas selle telg on telge X-X ja nulltelge läbiva tasapinna suhtes ± 15° ulatuses risti. 

Külgvaade Eestvaade Mõõdud millimeetrites 

Viide: a b h k 

Mõõde 3,5 3,0 9,5 1,0 

Katsemenetlus ja nõuded 

1. Hõõglamp asetatakse pessa, mida on võimalik pöörata ümber oma telje ja milles on kas kalibreeritud skaala või 
fikseeritud astmed vastavalt nurganihke tolerantsipiiridele, st ± 15°. Seejärel pööratakse lambipesa nii, et hõõgniidi 
otsvaade on näha ekraanil, millele hõõgniidi kujutist projitseeritakse. Hõõgniidi otsvaade peab olema näha nurga
nihke tolerantsipiiride vahemikus (± 15°). 

2. Külgvaade 

Lamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne ja hõõgniiti vaadeldakse tagantpoolt, hõõgniidi projekt
sioon paikneb tervenisti kõrgusega a ja laiusega b ristküliku piirides nii, et ristküliku keskpunkt asub hõõgniidi 
keskpunkti teoreetilises asukohas. 

3. Eestvaade 

Lamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne ja hõõgniiti vaadeldakse hõõgniidi telje suhtes täisnurga all 
olevas suunas: 

3.1. hõõgniidi projektsioon peab paiknema tervenisti kõrgusega a ja laiusega h ristküliku piires nii, et ristküliku kesk
punkt on hõõgniidi keskpunkti teoreetilises asukohas; 

3.2. hõõgniidi keskpunkt ei tohi olla nihkunud nullteljest kaugemale kui kaugusele k.
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KATEGOORIA W21/5W – Leht W21/5W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

a = põhihõõgniit (suure võimsusega) 

b = täiendav (väikese võimsusega) hõõgniit 

Mõõtmed (mm) 
Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max 

e 25,0 ( 1 ) 25,0 ± 0,3 

f 7,5 7,5 + 0 / – 2 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 2 ) ( 1 ) 0,3 max 

x ( 3 ) 2,8 ( 1 ) 2,8 ± 0,3 

y ( 3 ) 0,0 ( 1 ) 0,0 ± 0,3 

β – 15° ( 1 ) 0° + 15° ( 1 ) 0° ± 5° 

Sokkel W3x16q vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-106-3) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 21 5 21 5 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 26,5 max 6,6 max 26,5 max 6,6 max 

Valgusvoog 440 ± 15 % 35 ± 20 % 

Võrdlusvalgusvoog: 440 lm ja 35 lm pingel ca 13,5 V 

( 1 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; lehed W21/5W/2 ja 3. 
( 2 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad sisal

davad nulltelge ja millest üks sisaldab telge X-X. 
( 3 ) x ja y tähistavad täiendava hõõgniidi telje nihet põhihõõgniidi telje suhtes.
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KATEGOORIA W21/5W – Leht W21/5W/2 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas: 

a) põhihõõgniit paikneb nulltelje ja baastasandi suhtes õiges asendis ning kas selle telg on telge X-X ja nulltelge läbiva 
tasapinna suhtes ± 15° ulatuses risti ning kas 

b) täiendav hõõgniit paikneb põhihõõgniidi suhtes õiges asendis. 

Katsemenetlus ja nõuded 

1. Lamp asetatakse pessa, mida on võimalik pöörata ümber oma telje ja milles on kas kalibreeritud skaala või 
fikseeritud astmed vastavalt nurganihke tolerantsipiiridele. Seejärel pööratakse lambipesa nii, et hõõgniidi otsvaade 
on näha ekraanil, millele hõõgniidi kujutist projitseeritakse. Hõõgniidi otsvaade peab olema näha nurganihke tole
rantsipiiride vahemikus (± 15°). 

2. Külgvaade 

Hõõglamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne ja hõõgniiti vaadeldakse tagantpoolt: 

2.1. põhihõõgniidi projektsioon peab paiknema tervenisti kõrgusega a ja laiusega b ristküliku piires nii, et ristküliku 
keskpunkt on hõõgniidi keskpunkti teoreetilises asukohas; 

2.2. täiendava hõõgniidi projektsioon peab paiknema tervenisti kõrgusega c ja laiusega d ristküliku piires nii, et ristküliku 
keskpunkt on hõõgniidi keskpunkti teoreetilises asukohas. 

3. Eestvaade 

Hõõglamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne ning hõõglampi vaadatakse põhihõõgniidi telje suhtes 
täisnurga all: 

3.1. põhihõõgniidi projektsioon peab paiknema tervenisti kõrgusega a ja laiusega h ristküliku piires nii, et ristküliku 
keskpunkt on hõõgniidi keskpunkti teoreetilises asukohas; 

3.2. põhihõõgniidi keskpunkt ei tohi olla nihkunud nullteljest kaugemale kui kaugusele k; 

3.3. täiendava hõõgniidi keskpunkt ei ole nihkunud nulltelje suhtes rohkem kui ± 2 mm (standardhõõglampidel 
± 0,4 mm).
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KATEGOORIA W21/5W – Leht W21/5W/3 

Külgvaade 

Viide: a b c d u 

Mõõde 3,5 3,0 4,8 2,8 

Eestvaade 

Viide: a h k 

Mõõde 3,5 9,5 1,0
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KATEGOORIAD WP21W JA WPY21W – Leht WP21W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max 

e 27,9 ( 3 ) 27,9 ± 0,3 

f 5,5 6,0 7,0 6,0 ± 0,5 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 2 ) ( 3 ) 0,0 ± 0,4 

β 75° ( 3 ) 90° 105° ( 3 ) 90° ± 5° 

Sokkel: WP21W: WY2.5x16d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-104B-1) 
WPY21W: WZ2.5x16d (leht 7004-104C-1) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 21 21 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtvä
ärtused 

Vatti 26,5 max 26,5 max 

Valgusv
oog 

WP21W 460 ± 15 % 

WPY21W 280 ± 20 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 
13,5 V 

Valge: 460 lm 

Merevaigukollane: 280 lm 

( 1 ) Nulltelg määratakse baaskiilude suhtes ning on risti baastasandiga. 
( 2 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad 

sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab baaskiilude telge. 
( 3 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; leht WP21W/2 
( 4 ) Seeriatoodangu hõõglampide valgus peab olema kategooria WP21W puhul valge ja kategooria WPY21W puhul merevaigukollane (vt ka 

joonealust märkust 5). 
( 5 ) Standardhõõglampide valgus peab olema kategooria WP21W puhul valge ja kategooria WPY21W puhul valge või merevaigukollane.
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KATEGOORIAD WP21W JA WPY21W – Leht WP21W/2 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit on nulltelje ja baastasandi suhtes 
õiges asendis ja kas selle telg on liistude keskpunkte ja nulltelge läbiva tasapinna suhtes ± 15° ulatuses risti. 

Külgvaade Eestvaade Eestvaade 

Viide: a b h k 

Mõõde 3,5 3,0 9,0 1,0 

Katsemenetlus ja nõuded 

1. Lamp asetatakse pessa, mida on võimalik pöörata ümber oma telje ja milles on kas kalibreeritud skaala või 
fikseeritud astmed vastavalt nurganihke tolerantsipiiridele. Seejärel pööratakse lambipesa nii, et hõõgniidi otsvaade 
on näha ekraanil, millele hõõgniidi kujutist projitseeritakse. Hõõgniidi otsvaade peab olema näha nurganihke tole
rantsipiiride vahemikus. 

2. Külgvaade 

Lamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne ja hõõgniiti vaadeldakse tagantpoolt, hõõgniidi projekt
sioon paikneb tervenisti kõrgusega a ja laiusega b ristküliku piirides nii, et ristküliku keskpunkt asub hõõgniidi 
keskpunkti teoreetilises asukohas. 

3. Eestvaade 

Lamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne ja hõõgniiti vaadeldakse hõõgniidi telje suhtes täisnurga all 
olevas suunas. 

3.1. Hõõgniidi projektsioon peab paiknema tervenisti kõrgusega a ja laiusega h ristküliku piires nii, et ristküliku kesk
punkt on hõõgniidi keskpunkti teoreetilises asukohas. 

3.2. Hõõgniidi keskpunkt ei tohi olla nihkunud nullteljest kaugemale kui kaugusele k.
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KATEGOORIA WR21/5W – Leht WR21/5W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

a = põhihõõgniit (suure võimsusega) 
b = täiendav (väikese võimsusega) hõõgniit 

Mõõtmed (mm) 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max 

e 25,0 ( 1 ) 25,0 ± 0,3 

f 7,5 7,5 + 0 / – 2 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 2 ) ( 1 ) 0,3 max 

x ( 3 ) 2,8 ( 1 ) 2,8 ± 0,3 

y ( 3 ) 0,0 ( 1 ) 0,0 ± 0,3 

β – 15° ( 1 ) 0° + 15° ( 1 ) 0° ± 5° 

Sokkel WY3x16q vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-106-3) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 21 5 21 5 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 26,5 max 6,6 max 26,5 max 6,6 max 

Valgusvoog 105 ± 20 % 8 ± 25 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 
13,5 V 

Valge: 440 lm ja 35 lm 
Punane: 105 lm ja 8 lm 

( 1 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; lehed W21/5W/2 ja 3. 
( 2 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad 

sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab telge X-X. 
( 3 ) x ja y tähistavad täiendava hõõgniidi telje nihet põhihõõgniidi telje suhtes. 
( 4 ) Seeriatoodangu hõõglampide valgus peab olema punane (vt ka märkust 5) 
( 5 ) Standardhõõglampide valgus peab olema valge või punane.
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KATEGOORIA WY2.3W – Leht WY2.3W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max 

e 10,3 10,8 11,3 10,8 ± 0,3 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 1 ) 1,0 max 0,5 

β – 15° 0° + 15° 0° ± 5° 

Sokkel W2x4.6d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-94-2) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 2,3 2,3 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 2,5 max 2,5 max 

Valgusvoog 11,2 ± 20 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 
13,5 V 

Valge: 18,6 lm 

Merevaigukollane: 11,2 lm 

( 1 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad 
sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab telge X-X. 

( 2 ) Seeriatootmise hõõglampide valgus peab olema merevaigukollane (vt ka märkust 3). 
( 3 ) Standardhõõglampide valgus peab olema merevaigukollane või valge.
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KATEGOORIA WY21W – Leht WY21W/1 

Joonised on mõeldud ainult hõõglambi põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks 

Mõõtmed (mm) 

Seeriatoodangu hõõglamp Standardhõõglamp 

min nom. max 

e 29,0 ( 2 ) 29,0 ± 0,3 

f 7,5 7,5 + 0 / – 2 

Külgsuunaline kõrvalekalle ( 1 ) ( 2 ) 0,5 max. 

β – 15° 0° + 15° 0° ± 5° 

Sokkel WX3x16d vastavalt IEC väljaandele 60061 (leht 7004-105-2) 

ELEKTRILISED JA FOTOMEETRILISED OMADUSED 

Nimiväärtused Volti 12 12 

Vatti 21 21 

Katsepinge Volti 13,5 13,5 

Sihtväärtused Vatti 26,5 max 26,5 max 

Valgusvoog 280 ± 20 % 

Võrdlusvalgusvoog pingel ca 
13,5 V: 

Valge: 460 lm 

Merevaigukollane: 280 lm 

( 1 ) Hõõgniidi keskpunkti suurim lubatud kõrvalekalle külgsuunas kahest teineteise suhtes risti asetsevast tasapinnast, mis mõlemad 
sisaldavad nulltelge ja millest üks sisaldab telge X-X. 

( 2 ) Seeriatoodangu hõõglampide valgus peab olema merevaigukollane (vt ka märkust 4) 
( 3 ) Kontrollitakse „kastisüsteemi” abil; vt leht WY21W/2. 
( 4 ) Standardhõõglampide valgus peab olema merevaigukollane või valge.
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KATEGOORIA WY21W – Leht WY21W/2 

Katseekraanil olevale projektsioonile esitatavad nõuded 

Käesoleva katsega määratakse hõõglambi nõuetele vastavus, kontrollides, kas hõõgniit paikneb nulltelje ja baastasandi 
suhtes õiges asendis ning kas selle telg on telge X-X ja nulltelge läbiva tasapinna suhtes ± 15° ulatuses risti. 

Külgvaade Eestvaade 

Viide: a b h k 

Mõõde 3,5 3,0 9,5 1,0 

Katsemenetlus ja nõuded 

1. Hõõglamp asetatakse pessa, mida on võimalik pöörata ümber oma telje ja milles on kas kalibreeritud skaala või 
fikseeritud astmed vastavalt nurganihke tolerantsipiiridele, st ± 15°. Seejärel pööratakse lambipesa nii, et hõõgniidi 
otsvaade on näha ekraanil, millele hõõgniidi kujutist projitseeritakse. Hõõgniidi otsvaade peab olema näha nurga
nihke tolerantsipiiride vahemikus (± 15°). 

2. Külgvaade 

Lamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne ja hõõgniiti vaadeldakse tagantpoolt, hõõgniidi projekt
sioon paikneb tervenisti kõrgusega a ja laiusega b ristküliku piirides nii, et ristküliku keskpunkt asub hõõgniidi 
keskpunkti teoreetilises asukohas. 

3. Eestvaade 

Lamp asetatakse sokliga allapoole, nulltelg on vertikaalne ja hõõgniiti vaadeldakse hõõgniidi telje suhtes täisnurga all 
olevas suunas. 

3.1. Hõõgniidi projektsioon peab paiknema tervenisti kõrgusega a ja laiusega h ristküliku piires nii, et ristküliku kesk
punkt on hõõgniidi keskpunkti teoreetilises asukohas. 

3.2. Hõõgniidi keskpunkt ei tohi olla nihkunud nullteljest kaugemale kui kaugusele k.
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2. LISA 

TEATIS 

(Maksimaalne formaat: A4 (210 × 297 mm))
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3. LISA 

NÄIDE TÜÜBIKINNITUSMÄRGI PAIGUTUSEST 

(vt punkt 2.4.3) 

Hõõglambile märgitud ülal näidatud tüübikinnitusmärk näitab, et lamp on heaks kiidetud Suurbritannias (E11) tüübi
kinnituskoodi A1 alusel. 

Kinnituskoodi esimene täht näitab, et kinnitus on antud eeskirja nr 37 nõuete kohaselt, mida on muudetud 02- ja 03- (*) 
seeria muudatustega.
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4. LISA 

VALGUSKESE JA LAMBI HÕÕGNIITIDE KUJUD 

Kui hõõglambi andmelehtedel ei ole märgitud teisiti, kohaldatakse erinevate hõõgniitide kujude valguskeskme määramisel 
käesolevat standardit. 

Valguskeskme asend sõltub hõõgniidi kujust. 

Nr Hõõgniidi kuju Tähelepanekud 

1 

Kui b > 1,5 h, ei tohi hõõgniidi telje kõrvalekalle nulltelje suhtes 
tavapärasest baastasandist ületada 15°. 

2 

Kohaldatav ainult hõõgniitidele, mida saab mahutada ristkülikusse, 
kus b > 3h. 

3 

Kohaldatav hõõgniitidele, mida saab mahutada ristkülikusse, kus 
b ≤ 3h, kuid samas k < 2h. 

Ristkülikute külgjooned joonistel nr 2 ja 3 on nullteljega vastavalt paralleelsed ja ristuvad. 

Valguskese on kriips-punkt-joonte ristumiskoht. 

Joonised on mõeldud ainult põhimõõtmete (mm) näitlikustamiseks.
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5. LISA 

HÕÕGLAMPIDE VÄRVI KONTROLLIMINE 

1. Üldised märkused 

1.1. Mõõtmised teostatakse valmis lampidel. Värvifiltrina toimiva sekundaarse (välise) kolviga hõõglampe käsitatakse 
kui primaarse kolviga hõõglampe. 

1.2. Katsed viiakse läbi ümbritseva keskkonna temperatuuril 23 °C ± 5 °C. 

1.3. Katsed viiakse läbi vastava lambi andmelehele märgitud katsepingel. 

1.4. Hõõglampe tuleb eelistatavalt mõõta tavalises tööasendis. Kahe hõõgniidiga hõõglampide puhul töötab ainult 
suure võimsusega (peamise või kaugtule) hõõgniit. 

1.5. Enne katse algust tuleb saavutada hõõglambi stabiilne temperatuur lambi töötamisel katsepingel 10 minuti jooksul. 

2. Värvus 

2.1. Värvuskatsed tuleb läbi viia mõõtesüsteemiga, mis määrab kindlaks vastu võetud valguse CIE trikromaatilised 
koordinaadid täpsusega ± 0,002. 

2.2. Trikromaatilised koordinaadid mõõdetakse kolorimeetrilise vastuvõtjaga, integreerides üle sellise 5–15 kraadise 
tipunurgaga sirge pöördkoonuse alla jääva ala, mille tipp asub hõõgniidi keskpunktis. 

2.3. Mõõtmissuunad (vt alltoodud joonist). 

2.3.1. Esmalt asetatakse vastuvõtja lambi telje ja hõõgniidi telje (kõvera hõõgniidi korral selle tasandi) suhtes risti. Pärast 
mõõtmist liigutatakse vastuvõtjat umbes 30° kahesuunaliste sammudega ümber hõõglambi, kuni on kaetud 
punktis 2.3.2 või 2.3.3 nimetatud ala. Igas asendis tuleb sooritada mõõtmine. Mõõtmisi ei tehta, kui: 

a) vastuvõtja keskjoon langeb kokku hõõgniidi teljega või 

b) vastuvõtja ja hõõgniidi vaheline vaatenurk on blokeeritud läbipaistmatu (valgust mitteläbilaskva) valgusallika 
osaga, nagu sisseviikjuhtmed või teine hõõgniit, kui neid on. 

2.3.2. Esituledes kasutatavate hõõglampide korral tuleb mõõtmised teha hõõglambi ümber suundadest, kus vastuvõtja 
ava keskjoon asub ± 30° nurga piires, lambi teljega ristuvast tasandist, nii et lähtepunkt on hõõgniidi keskpunkt. 
Kahe hõõgniidiga hõõglampide puhul lähtutakse kaugtule hõõgniidi keskkohast. 

2.3.3. Signaalseadmetes kasutatavate hõõglampide puhul tuleb mõõtmised teha hõõglampi ümbritsevatest suundadest, 
välja arvatud: 

a) alast, mille võtab enda alla või mida katab hõõglambi sokkel ning 

b) vahetult sokliäärsest üleminekualast. 

Kahe hõõgniidiga hõõglampide puhul lähtutakse põhihõõgniidi keskpunktist.
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Kolorimeetrilise vastuvõtja asendid

ET L 297/174 Euroopa Liidu Teataja 13.11.2010



6. LISA 

TOOTJA KVALITEEDIKONTROLLI MENETLUSTE MIINIMUMNÕUDED 

1. Üldised märkused 

Vastavusnõuded loetakse fotomeerilisest, geomeetrilisest, visuaalsest ja elektrilisest aspektist täidetuks, kui hõõglam
pide tootmisel ei ületata 1. lisa vastavatel andmelehtedel ja soklite vastavatel andmelehtedel esitatud tolerantse. 

2. Tootjapoolse vastavuskontrolli miinimumnõuded 

Tootja või tüübikinnitusmärgi omanik peab vajalike ajavahemike tagant iga hõõglambitüüpi vastavalt käesoleva 
eeskirja sätetele kontrollima. 

2.1. Katsete laad 

Käesolevatele spetsifikatsioonidele vastavuse kontrollimiseks tehtavad katsed peavad hõlmama fotomeetrilisi, 
geomeetrilisi ja optilisi omadusi. 

2.2. Katsemeetodid 

2.2.1. Katsed tehakse üldiselt käesolevas eeskirjas kirjeldatud meetodite järgi. 

2.2.2. Punkti 2.2.1 kohaldamine nõuab kontrolliaparatuuri regulaarset kalibreerimist ning selle vastavusse viimist mõõt
mistega, mille viib läbi pädev asutus. 

2.3. Näidiste võtmine 

Hõõglampide proovinäidised võetakse juhuslikult ühetaolisest tootepartiist. Ühetaoline tootepartii tähendab ühte 
tüüpi hõõglampide kogumit, mis on määratletud vastavalt tootja tootmismeetoditele. 

2.4. Kontrollitud ja dokumenteeritud parameetrid 

Hõõglambid tuleb kontrollida ja katsetulemused registreerida vastavalt 7. lisa tabelis 1 esitatud karakteristikute 
rühmadele. 

2.5. Nõuetele vastavuse kriteeriumid 

Tootja või tüübikinnituse valdaja vastutab katsetulemuste statistilise uurimise eest, et tagada käesoleva eeskirja 
punktis 4.1 kehtestatud tehnilised nõuded toodangu vastavuse kontrollimiseks. 

Nõuetele vastavus on tagatud siis, kui ei ületata lubatavate kõrvalekallete taset ühe 7. lisa tabelis 1 esitatud 
karakteristikute rühma kohta. See tähendab, et nõuetele mittevastavate hõõglampide arv mis tahes hõõglambitüübi 
mis tahes karakteristikute rühmas ei ületa 7. lisa vastavas tabelis 2, 3 või 4 näidatud nõuetele vastavuse norme. 

Märkus: iga üksikut hõõglambi suhtes kohaldatavat nõuet tuleb käsitada ühe karakteristikuna.
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7. LISA 

PROOVIDE VÕTMINE JA TOOTJA KATSEANDMETE VASTAVUSTASEMED 

Tabel 1 

Karakteristikud 

Karakteristikute rühmitamine Katseandmete rühmitamine (*) 
lambitüüpide järgi 

Vähim proovide 
arv 12 kuu jooksul 

rühma kohta (*) 

Lubatav mittevastavuste 
tase ühe 

karakteristikute rühma 
kohta (%) 

Märgistus, loetavus ja vastupidavus Kõik samade välismõõtmetega 
tüübid 

315 1 

Kolvi kvaliteet Kõik sama kolviga tüübid 315 1 

Kolvi värv Kõik sama kategooria ja sama 
värvitehnoloogiaga lambid (mis 
annavad punast ja merevaigu
kollast valgust) 

20 

Lambi välismõõtmed (ilma sokli/aluseta) Kõik sama kategooria tüübid 200 1 

Soklite ja aluste mõõtmed Kõik sama kategooria tüübid 200 6,5 

Siseelementidega seotud mõõtmed (**) Kõik ühte tüüpi lambid 200 6,5 

Algnäidud, vatid ja luumenid (**) Kõik ühte tüüpi lambid 200 1 

Värvipüsivuse katse Kõik ühe värvikatte tehnoloo
giaga lambid (mis annavad 
punast, merevaigukollast või 
valget valgust) 

20 (***) 1 

(*) Hindamisse kaasatakse üldjuhul tootmises olevate hõõglampide seeria üksikutest tehastest. Tootja võib rühmitada sama tüübi kohta 
kehtivaid kirjeid mitmest tehasest tingimusel, et neis kasutatakse sama kvaliteedisüsteemi ja kvaliteedijuhtimist. 

(**) Kui hõõglambil on rohkem kui üks siseelement (hõõgniit, sirm), toimub omaduste rühmitamine (mõõtmed, vatid, luumenid) iga 
elemendi puhul eraldi. 

(***) Sama kattetehnoloogia ja viimistlusega lampide kategooriate esinduslik jaotus; hõlmab kõige väiksema ja kõige suurema väliskolvi 
läbimõõduga lambid, igaüks suurimal nimivõimsusel. 

Tabelis 2 on loetletud lubatud hälbe ülemmäärad, mis põhinevad erineval arvul katsetulemustel iga karakteristikute rühma 
kohta. Need määrad põhinevad eeldusel, et lubatav mittevastavuste tase on 1 protsenti, eeldades, et usaldusnivoo on 
vähemalt 0,95. 

Tabel 2 (*) 

Iga karakteristiku katsetulemuste 
arv Lubatud hälbe ülemmäärad 

20 0 

21 - 50 1 

51 - 80 2 

81 - 125 3 

126 - 200 5 

201 - 260 6 

261 - 315 7 

316 - 370 8 

371 - 435 9 

436 - 500 10 

501 - 570 11 

571 - 645 12
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Iga karakteristiku katsetulemuste 
arv Lubatud hälbe ülemmäärad 

646 - 720 13 

721 - 800 14 

801 - 860 15 

861 - 920 16 

921 - 990 17 

991 - 1 060 18 

1 061 - 1 125 19 

1 126 - 1 190 20 

1 191 - 1 249 21 

Tabelis 3 on loetletud lubatud hälbe ülemmäärad, mis põhinevad erineval arvul katsetulemustel iga karakteristikute rühma 
kohta. Need määrad põhinevad eeldusel, et lubatav mittevastavuste tase on 6,5 %, eeldades, et usaldusnivoo on vähemalt 
0,95. 

Tabel 3 

Kirjetes olevate lampide arv Lubatud 
hälve 

- 200 21 

201 - 213 22 

214 - 227 23 

228 - 240 24 

241 - 254 25 

255 - 268 26 

269 - 281 27 

282 - 295 28 

296 - 308 29 

309 - 322 30 

323 - 336 31 

337 - 349 32 

350 - 363 33 

364 - 376 34 

377 - 390 35 

391 - 404 36 

405 - 417 37 

418 - 431 38 

432 - 444 39 

445 - 458 40 

459 - 472 41 

473 - 485 42 

486 - 499 43 

500 - 512 44 

513 - 526 45 

527 - 540 46 

Kirjetes olevate lampide arv Lubatud 
hälve 

541 - 553 47 

554 - 567 48 

568 - 580 49 

581 - 594 50 

595 - 608 51 

609 - 621 52 

622 - 635 53 

636 - 648 54 

649 - 662 55 

663 - 676 56 

677 - 689 57 

690 - 703 58 

704 - 716 59 

717 - 730 60 

731 - 744 61 

745 - 757 62 

758 - 771 63 

772 - 784 64 

785 - 798 65 

799 - 812 66 

813 - 825 67 

826 - 839 68 

840 - 852 69 

853 - 866 70 

867 - 880 71 

881 - 893 72 

Kirjetes olevate lampide arv Lubatud 
hälve 

894 - 907 73 

908 - 920 74 

921 - 934 75 

935 - 948 76 

949 - 961 77 

962 - 975 78 

976 - 988 79 

989 - 1 002 80 

1 003 - 1 016 81 

1 017 - 1 029 82 

1 030 - 1 043 83 

1 044 - 1 056 84 

1 057 - 1 070 85 

1 071 - 1 084 86 

1 085 - 1 097 87 

1 098 - 1 111 88 

1 112 - 1 124 89 

1 125 - 1 138 90 

1 139 - 1 152 91 

1 153 - 1 165 92 

1 166 - 1 179 93 

1 180 - 1 192 94 

1 193 - 1 206 95 

1 207 - 1 220 96 

1 221 - 1 233 97 

1 234 - 1 249 98 

(*) Vastavalt standardile ISO 2859-1:1999 „Omaduste kontrollimise valimivõtumenetlused – 1. osa: Aktsepteeritava kvaliteeditasemega 
indekseeritud valimivõtukavad inspekteerimiseks partiide kaupa”, mis sisaldab tehnilist parandust 1:2001.
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Tabelis 4 on loetletud lubatud hälbe ülemmäärad protsendina, mis põhinevad erineval arvul katsetulemustel iga omaduste 
rühma kohta, eeldades, et usaldusnivoo on vähemalt 0,95. 

Tabel 4 

Iga karakteristiku katsetulemuste arv 
Katsetulemuste lubatud hälbe ülemmäär 

protsendina. 
Lubatav mittevastavuste tase 1 % 

Katsetulemuste lubatud hälbe ülemmäär 
protsendina. 

Lubatav mittevastavuste tase 6,5 % 

1 250 1,68 7,91 

2 000 1,52 7,61 

4 000 1,37 7,29 

6 000 1,30 7,15 

8 000 1,26 7,06 

10 000 1,23 7,00 

20 000 1,16 6,85 

40 000 1,12 6,75 

80 000 1,09 6,68 

100 000 1,08 6,65 

1 000 000 1,02 6,55
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8. LISA 

MIINIMUMNÕUDED AMETIASUTUSE LÄBIVIIDAVATELE PISTELISTELE KONTROLLIDELE 

1. Üldised märkused 

Vastavusnõuded loetakse fotomeerilisest, geomeetrilisest, visuaalsest ja elektrilisest aspektist täidetuks, kui hõõglampide 
tootmisel ei ületata 1. lisa vastavatel andmelehtedel ja soklite vastavatel andmelehtedel esitatud tolerantse. 

2. Masstootmises olevate hõõglampide nõuetele vastavust ei vaidlustata, kui tulemused on kooskõlas käesoleva eeskirja 9. 
lisaga. 

3. Nõuetele vastavus vaidlustatakse ja tootjale antakse korraldus viia tootmine nõuetega vastavusse, kui tulemused ei ole 
kooskõlas käesoleva eeskirja 9. lisaga. 

4. Kui kohaldatakse käesoleva lisa punkti 3, tuleb kahe kuu jooksul võtta juhuslikult mõnest hiljutisest tootmistsüklist 
täiendav 250 hõõglambist koosnev proovivalim.
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9. LISA 

PISTELISE KONTROLLIGA KINNITATUD VASTAVUS 

Vastavuse kinnitamine või mittekinnitamine otsustatakse tabelis 1 esitatud väärtuste alusel. Iga omaduste rühma kohta 
antakse hõõglampidele kinnitus või jäetakse see andmata vastavalt tabelis 1 esitatud väärtustele ( 1 ). 

Tabel 1 

1 % (*) 6,5 % (*) 

Kinnitada Tagasi lükata Kinnitada Tagasi lükata 

Esimese proovivalimi suurus: 125 2 5 11 16 

Kui mittevastavate ühikute arv on suurem kui 2 
(11) ja väiksem kui 5 (16), tuleb võtta teine 125 
ühikust koosnev proovivalim ja hinnata 250 
ühikut koos. 

6 7 26 27 

(*) Hõõglambid tuleb kontrollida ja katsetulemused registreerida vastavalt 7. lisa tabelis 1 esitatud karakteristikute rühmadele.
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10. LISA 

1. LISA JOONISTEL KASUTATUD MÕISTETE TÕLKED 

English Eesti keeles 

a = major (high wattage) filament a = põhihõõgniit (suure võimsusega) 

Auxiliary reference plane Täiendav baastasand 

Axis of bulb Kolvi telg 

Axis of driving-beam filament Kaugtule hõõgniidi telg 

Axis of high wattage filament Suure võimsusega hõõgniidi telg 

Axis of low wattage filament Väikese võimsusega hõõgniidi telg 

Axis of passing-beam filament Lähitule hõõgniidi telg 

Axis of the bulb Kolvi telg 

b = minor (low wattage) filament b = täiendav (väikese võimsusega) hõõgniit 

Bulb axis Kolvi telg 

Category Kategooria 

Central axis sought Otsitav kesktelg 

Definition of Z – Z line Joone Z–Z määramine 

Definition: Ring centre and reference axis Soklitaldriku keskpunkti ja nulltelje määramine 

Distortion free area and black top Moonutustevaba piirkond ja must ots 

Driving Kaugtuli 

Driving-beam Kaugtuli 

Driving-beam filament Kaugtule hõõgniit 

Driving-beam filament axis Kaugtule hõõgniidi telg 

Earth Maa 

Enlarged centre of View A Vaate A suurendatud kese 

Enlarged centre of View B Vaate B suurendatud kese 

Filament axis Hõõgniidi telg 

Filament centre Hõõgniidi keskpunkt 

Filament centres Hõõgniidi keskpunktid 

Filament position Hõõgniidi asend 

Filament position and dimensions Hõõgniidi asukoht ja mõõtmed 

First filament turn Hõõgniidi esimene keerd 

For driving-beam filament Kaugtule hõõgniidi kontroll 

For passing-beam filament Lähitule hõõgniidi kontroll 

Ground Maa 

High wattage Suur võimsus 

High-wattage filament Suure võimsusega hõõgniit 

Low wattage Väike võimsus 

Low-wattage filament Väikese võimsusega hõõgniit 

Lug width 3 mm Nuki laius 3 mm 

max max 

Maximum lamp outlines Lambi suurim piirjoon 

Metal free zone Metallivaba piirkond 

Nominal position of lampholder studs Lambipesa kandevarda nimiasend 

Obscuration angle limits of cap Sokli pimendatud nurga piirid
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English Eesti keeles 

Offset of filament Hõõgniidi nihe 

Passing Lähituli 

Passing beam filament axis Lähitule hõõgniidi telg 

Passing-beam Lähituli 

Passing-beam filament Lähitule hõõgniit 

Permissible offset of filament axis Hõõgniidi telje lubatav kõrvalekalle 

Plane C Tasapind C 

Position and dimensions of filaments Hõõgniidi asend ja mõõtmed 

Position of the filaments Hõõgniitide asend 

Position of the shield Sirmi asend 

Reference axis Nulltelg 

Reference boss Baaskühm 

Reference diameter Võrdlusläbimõõt 

Reference key Baaskiil 

Reference lug Baaskõrv 

Reference mark Baaspunkt 

Reference notch Baassälk 

Reference pin Baastihvt 

Reference plane Baastasand 

Ring centre Soklitaldriku keskpunkt 

Second pin Teine tihvt 

Section A-B Lõige A–B 

Section D-E Lõige D–E 

Shield Sirm 

Top view Pealtvaade 

Top view of driving-beam and passing-beam filament Kaugtule ja lähitule hõõgniidi pealtvaade 

View A Vaade A 

View A passing-beam filament Vaade A lähitule hõõgniidile 

View A: measuring H2 Vaade A: H2 mõõtmine 

View B Vaade B 

View B driving-beam filament Vaade B kaugtule hõõgniidile 

View B: measuring k, h1, h3, f Vaade B: k, h1, h3, f mõõtmine 

View C Vaade C 

View C: measuring h4 Vaade C: h4 mõõtmine 

View from A / View from 1 Vaade suunast A / vaade suunast 1 

View from B / View from 2 Vaade suunast B / vaade suunast 2 

View from C / View from 3 Vaade suunast C / vaade suunast 3 

Views A ja C Vaated A ja C 

Views B ja C Vaated A ja C 

x mm to reference plane x mm baastasandini 

x to reference plane x baastasandini
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11-seeria muudatuste 1. täiendus – jõustumiskuupäev: 22. juuli 2009 

11-seeria muudatuste 2. täiendus – jõustumiskuupäev: 24. oktoober 2009 

11-seeria muudatuste 2. parandus – jõustumiskuupäev: 24. juuni 2009 

11-seeria muudatuste 3. täiendus – jõustumiskuupäev: 17. märts 2010 

Muudatused sisukorras 

16. lisa pealkirja muudetakse järgmiselt: 

„16. lisa – Vedukite ja haagiste omavaheline kokkusobivus seoses ISO11992 kohase andmesidega” 

19. lisale lisatakse 7. ja 8. liide järgmises sõnastuses: 

„19. lisa 7. liide – Teatis sõiduki stabiilsusfunktsiooni kohta 

19. lisa 8. liide – Sõiduki stabiilsusfunktsiooni katseprotokoll” 

7. ja 8. liide (endised) on uue numeratsiooni järgi 9. ja 10. liide. 

Lisatakse 21. lisa: 

„21. lisa – Sõiduki stabiilsusfunktsiooniga varustatud sõidukite erinõuded 

21. lisa 1. liide – Dünaamilise stabiilsuse simulatsiooni kasutamine 

21. lisa 2. liide – Dünaamilise stabiilsuse simulatsioonivahend ja selle valideerimine 

21. lisa 3. liide – Sõiduki stabiilsusfunktsiooni simulatsioonivahendi katseprotokoll”
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Eeskirja põhiteksti muudatused 

Kogu eeskirja nr 13 ulatuses asendatakse viide „ISO 11992:2003” viitega „ISO 11992:2003, sealhulgas ISO 
11992-2:2003 ja selle muudatus 1:2007”. 

Lisatakse uued punktid 2.34–2.36 järgmises sõnastuses: 

„2.34. „sõiduki stabiilsusfunktsioon” – sõiduki elektrooniline juhtimisfunktsioon, mis parandab sõiduki 
dünaamilist stabiilsust. 

2.34.1. Sõiduki stabiilsusfunktsioon hõlmab ühte või mõlemat järgmistest funktsioonidest: 

a) suunakontroll; 

b) ümberminekukontroll. 

2.34.2. Sõiduki stabiilsusfunktsioon sisaldab järgmisi juhtimisfunktsioone: 

2.34.2.1. „suunakontroll” – sõiduki stabiilsusfunktsiooniga hõlmatud funktsioon, mis aitab juhil ala- ja 
ülejuhitavuse tingimustes mootorsõiduki füüsilistes piirides säilitada juhi poolt soovitud suunda, 
ning kui on tegemist haagisega, siis säilitada haagisel veduki suunda; 

2.34.2.2. „ümberminekukontroll” – sõiduki stabiilsusfunktsiooniga hõlmatud funktsioon, mis reageerib 
ümberminekuohule, stabiliseerides mootorsõiduki või veduki ja haagise kombinatsiooni või 
haagise sõiduki füüsilistes piirides dünaamiliste manöövrite ajal; 

2.35. „kinnitatav haagis” – haagis, mis esindab haagisetüüpi, millele taotletakse tüübikinnitust; 

2.36. „piduritegur (B F )” – piduri sisendi ja väljundi võimendussuhe.” 

Punktis 4.2 asendatakse sõnad „ (praegu 10)” sõnadega „ (praegu 11)”. 

Lisatakse uus punkt 5.1.3.6.1 järgmises sõnastuses: 

„5.1.3.6.1. Sõnumid, mida veduk ja haagis vajaduse korral vastavalt standardile ISO 11992-2:2003 ja selle 
muudatusele 1:2007 toetavad, on määratletud käesoleva eeskirja 16. lisas.” 

Punktidest 5.1.3.6.1 ja 5.1.3.6.2 (endised) saavad uue numeratsiooni järgi vastavalt punktid 5.1.3.6.2 ja 
5.1.3.6.3. 

Punktist 5.2.1.30.5 kustutatakse viide joonealusele märkusele 12 ja kustutatakse ka joonelune märkus 12. 

Lisatakse uus punkt 5.2.1.32 järgmises sõnastuses (sealhulgas viide uuele joonealusele märkusele 12 ja uus 
joonealune märkus 12): 

„5.2.1.32. Käesoleva eeskirja punkti 12.4 sätete kohaselt peavad kõik M 2 -, M 3 -, N 2 - ja N 3 -kategooria ( 12 ) 
kuni kolme teljega sõidukid olema varustatud sõiduki stabiilsusfunktsiooniga. See funktsioon 
hõlmab suunakontrolli ja ümberminekukontrolli ning vastab käesoleva eeskirja 21. lisa tehni
listele nõuetele. 

( 12 ) Seda nõuet ei kohaldata järgmiste sõidukite suhtes: maastikusõidukid, eriotstarbelised sõidukid (nt 
ebastandardse sõidukišassiiga teisaldatavad masinad (nt kraanad); hüdrostaatilise ajamiga sõidukid, 
mille hüdroajamit kasutatakse ka pidurdus- ja lisafunktsioonide jaoks), M 2 - ja M 3 -kategooria I ja A 
klassi bussid, liigendbussid ja kaugsõidubussid, N 2 -kategooria poolhaagiste vedukid, mille täismass on 
3,5–7,5 tonni.”
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Punkti 5.2.2.17.1 muudetakse järgmiselt (sealhulgas märkuse kustutamine): 

„5.2.2.17.1. Käesoleva eeskirja punktis 2.34 määratletud sõiduki stabiilsusfunktsiooniga varustatud haagised 
peavad haagise stabiilsusfunktsiooni rikkest või tõrkest märku andma eespool punktis 5.2.1.29.2 
osutatud eraldiseisva kollase märgulambi abil, mis lülitub sisse ISO 7638:1997 kohase elektri
pistiku 5. kontakti kaudu. 

Märgulamp peab jääma põlema nii kauaks, kuni rike/tõrge kestab ja süütelüliti (võti) on sisse
lülitatud olekus.” 

Punktist 5.2.2.22.1 kustutatakse viide joonealusele märkusele 19 ja joonealune märkus 19. 

Punktis 5.2.2.22.2 muudetakse joonealuse märkuse viite 20 ja joonealuse märkuse 20 numeratsiooni, 
asendades need 19ga ja kustutatakse viide joonealusele märkusele 21 ja joonealune märkus 21. 

Lisatakse uus punkt 5.2.2.23 järgmises sõnastuses (sealhulgas viide uuele joonealusele märkusele 20 ja uus 
joonealune märkus 20): 

„5.2.2.23. Käesoleva eeskirja punkti 12.4 sätete kohaselt peavad kõik O 3 - ja O 4 -kategooria ( 20 ) kuni kolme 
teljega ja õhkvedrustusega sõidukid olema varustatud sõiduki stabiilsusfunktsiooniga. Kõnealune 
funktsioon peab sisaldama vähemalt ümberminekukontrolli ja vastama käesoleva eeskirja 21. lisa 
tehnilistele nõuetele. 

( 20 ) Käesolev nõue ei kehti erakorraliste raskevedude haagiste ning nende haagiste suhtes, milles on seisu
kohad reisijatele.” 

Lisatakse uus punkt 12.1.6 järgmises sõnastuses (sealhulgas joonealune märkus 21): 

„12.1.6. Pärast 11-seeria muudatuste ametliku jõustumise kuupäeva ei saa käesolevat eeskirja kohaldavad 
kokkuleppeosalised keelduda tüübikinnituse andmisest vastavalt käesolevale eeskirjale, mida on 
muudetud 11-seeria muudatustega ( 21 ). 

( 21 ) See punkt ei keela Taanil jätkata käesoleva eeskirja nõuetele vastava sõiduki stabiilsusfunktsiooni 
kohustuslikus korras nõudmist.” 

Lisatakse uus punkt 12.1.7 järgmises sõnastuses: 

„12.1.7. Käesoleva eeskirja 11-seeria muudatuste 1. täiendust kohaldatakse vastavalt punktile 12.4.1.” 

Lisatakse uus punkt 12.1.8 järgmises sõnastuses: 

„12.1.8. Pärast käesoleva eeskirja 11-seeria muudatuste 2. täienduse ametlikku jõustumiskuupäeva ei saa 
käesolevat eeskirja kohaldavad kokkuleppeosalised keelduda tüübikinnituse andmisest vastavalt 
käesolevale eeskirjale, mida on muudetud 11-seeria muudatuste 2. täiendusega.” 

Lisatakse uus punkt 12.2.6 järgmises sõnastuses: 

„12.2.6. Kui 11-seeria muudatuste 1. täienduse jõustumiskuupäevast on möödunud 48 kuud, võivad 
käesolevat eeskirja kohaldavad kokkuleppeosalised anda tüübikinnituse sõidukitele, mille kohta 
on tehtud erand punktidega 5.2.1.32 ja 5.2.2.23 (sealhulgas joonealused märkused), vaid siis, 
kui need vastavad 11-seeria muudatuste 1. täiendusega muudetud käesoleva eeskirja nõuetele.” 

Lisatakse uus punkt 12.2.7 järgmises sõnastuses: 

„12.2.7. Kui 11-seeria muudatuste 2. täienduse jõustumiskuupäevast on möödunud 48 kuud, võivad 
käesolevat eeskirja kohaldavad kokkuleppeosalised anda tüübikinnitusi vaid siis, kui kinnitatav 
sõidukitüüp vastab 11-seeria muudatuste 2. täiendusega muudetud käesoleva eeskirja nõuetele.”
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Lisatakse uus punkt 12.3.2 järgmises sõnastuses: 

„12.3.2. Kui 11-seeria muudatuste 2. täienduse jõustumiskuupäevast on möödunud 84 kuud, võivad 
käesolevat eeskirja kohaldavad kokkuleppeosalised keelduda niisuguse sõiduki riiklikust esmare
gistreerimisest (esmakordsest kasutuselevõtust), mis ei vasta 11-seeria muudatuste 2. täiendusega 
muudetud käesoleva eeskirja nõuetele.” 

Lisatakse uus punkt 12.4 järgmises sõnastuses (sealhulgas märkus (*)): 

„12.4. Kohustuslikud nõuded sõiduki stabiilsusfunktsiooniga varustatud sõidukitele 

12.4.1. Sõiduki stabiilsusfunktsiooniga varustatud sõidukitele esitatavaid nõudeid, mis on sätestatud 11- 
seeria muudatustega muudetud käesoleva eeskirja punktides 5.2.1.32 ja 5.2.2.23, kohaldatakse 
järgmiselt: 

Sõiduki kategooria 

Kohaldamiskuupäev (11-seeria muudatuste jõustumisele 
järgnevast kuupäevast alates) 

Käesolevat eeskirja kohal
davad kokkuleppeosalised 

annavad tüübikinnitusi 
üksnes juhul, kui kinni
tatav sõidukitüüp vastab 
11-seeria muudatustega 

muudetud käesoleva 
eeskirja nõuetele 

Käesolevat eeskirja kohal
davad kokkuleppeosalised 

võivad keelduda selliste 
sõidukite riiklikust või 

piirkondlikust esmaregis
treerimisest (esmasest 

kasutuselevõtust), mis ei 
vasta 11-seeria muudatus
tega muudetud käesoleva 

eeskirja nõuetele 

M 2 60 kuud 84 kuud 

M 3 (III klass) (*) 12 kuud 36 kuud 

M 3 <16 tonni (pneumoajam) 24 kuud 48 kuud 

M 3 (II klass ja B) (hüdroajam) 60 kuud 84 kuud 

M 3 (III klass) (hüdroajam) 60 kuud 84 kuud 

M 3 (III klass) (pneumaatiline juhtimisajam ja hüdrauliline 
energiaülekande ajam) 

72 kuud 96 kuud 

M 3 (II klass) (pneumaatiline juhtimisajam ja hüdrauliline 
energiaülekande ajam) 

72 kuud 96 kuud 

M 3 (muud kui eespool nimetatud) 24 kuud 48 kuud 

N 2 (hüdroajam) 60 kuud 84 kuud 

N 2 (pneumaatiline juhtimisajam ja hüdrauliline ener
giaülekande ajam) 

72 kuud 96 kuud 

N 2 (muud kui eespool nimetatud) 48 kuud 72 kuud 

N 3 (kaheteljelised poolhaagise vedukid) 12 kuud 36 kuud 

N 3 (kaheteljelised poolhaagise vedukid pneumaatilise 
juhtimisajamiga (ABS)) 

36 kuud 60 kuud 

N 3 (kolmeteljelised elektrilise juhtimisajamiga (EBS)) 36 kuud 60 kuud 

N 3 (kahe- ja kolmeteljelised pneumaatilise juhtimisaja
miga (ABS)) 

48 kuud 72 kuud 

N 3 (muud kui eespool nimetatud) 24 kuud 48 kuud 

O 3 (teljekoormuste summa 3,5–7,5 tonni) 48 kuud 72 kuud 

O 3 (muud kui eespool nimetatud) 36 kuud 60 kuud 

O 4 24 kuud 36 kuud 

(*) III klass vastavalt eeskirja nr 107 määratlusele.” 

Punktid 12.4 ja 12.4.1 (endised) nummerdatakse ümber punktideks 12.5 ja 12.5.1.
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2. lisa muudatused 

2. lisasse lisatakse uued punktid 14.14 ja 14.14.1 järgmises sõnastuses: 

„14.14. Sõiduk on varustatud sõiduki stabiilsusfunktsiooniga: jah/ei ( 2 ) 

Kui vastus on jaatav, siis: ...................................................................................................... 

sõiduki stabiilsusfunktsiooni on katsetatud vastavalt 21. lisa nõuetele ja see 
vastab selles esitatud nõuetele: 

jah/ei ( 2 ) 

Sõiduki stabiilsusfunktsioon on valikuline: jah/ei ( 2 ) 

Sõiduki stabiilsusfunktsioon hõlmab suunakontrolli: jah/ei ( 2 ) 

Sõiduki stabiilsusfunktsioon hõlmab ümberminekukontrolli: jah/ei ( 2 ) 

14.14.1. Kui on kasutatud 19. lisa katseprotokolli, tuleb märkida katseprotokolli 
number: ....................................................................................................................................” 

10. lisa muudatused 

10. lisa punkti 1.3.1 joonealust märkust 2 muudetakse järgmiselt: 

„( 2 ) Mitme telje korral, kui telgede vahe on suurem kui 2,0 m, loetakse iga telge sõltumatuks teljerühmaks.” 

11. lisa muudatused 

11. lisa 

Punkti 2 muudetakse järgmiselt: 

„2. Punktides 1.1, 1.2 ja 1.3 kasutatud väljend „identne” tähendab nendes punktides osutatud 
sõiduki osade geomeetriliste ja mehaaniliste näitajate ning osade valmistamiseks kasutatud 
materjalide identsust. 

Haagiste puhul loetakse need nõuded punktide 1.1 ja 1.2 osas täidetuks, kui käesoleva lisa 2. 
liite punktis 3.7 osutatud kinnitatava haagise telje/piduri tunnuskoodid on esitatud võrdlustelje/- 
piduri kohta koostatud protokollis. 

„Võrdlustelg/-pidur” on telg/pidur, mille kohta on olemas käesoleva lisa 2. liite punktis 3.9 
nimetatud katseprotokoll.” 

11. lisa 1. liide 

I tabelit muudetakse järgmiselt (sealhulgas joonealune märkus 1): 

„Sõiduki teljed Võrdlusteljed 

Staatiline mass 
(P) ( 1 ) 

Ratastele vajalik 
pidurdusjõud Kiirus Katsemass (P e ) ( 1 ) Ratastele mõjuv 

pidurdusjõud Kiirus 

kg N km/h kg N km/h 

Telg 1 

Telg 2 

Telg 3 

Telg 4 

( 1 ) Vt käesoleva lisa 2. liite punkt 2.1.”
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III tabeli kolmandat rida muudetakse järgmiselt (sealhulgas kustutatakse joonealune märkus 2): 

„VÕRDLUSTELG .................................................... 

(koopia lisatud) 

PROTOKOLL NR ................................................................. Kuupäev ............................................ 

I tüüp III tüüp 

Ühele teljele mõjuv pidurdusjõud (N) 
(vt 2. liite punkt 4.2.1) 

Telg 1 T 1 = ......... % F e T 1 = ......... % F e 

Telg 2 T 2 = ......... % F e T 2 = ......... % F e 

Telg 3 T 3 = ......... % F e T 3 = ......... % F e 

… … …” 

11. lisa 2. liide 

Lisatakse uus punkt 1.2.2 järgmises sõnastuses: 

„1.2.2. Katsete põhjal, mis viidi läbi käesoleva liite kohaselt enne käesoleva eeskirja 11-seeria muuda
tuste 2. täienduse tegemist ja mis koos mis tahes lisaandmetega sõiduki/telje/piduri tootjalt 
annavad piisavalt teavet 11-seeria 2. täienduses esitatud nõuete täitmiseks, võib koostada uue 
protokolli või pikendada olemasolevat katseprotokolli ilma kõnealuseid katseid tegelikult läbi 
viimata.” 

Punkti 2 muudetakse järgmiselt. 

„2. TÄHISED JA MÕISTED 

2.1. Tähised 

P = staatilistes tingimustes teljele langev sõiduki massi osa 

F = teepinna põhjustatud normaaljõud teljele staatilistes tingimustes = P · g 

F R = teepinna põhjustatud staatiline normaaljõud, mis mõjub kõigile haagise ratastele 

F e = katsetelje koormus 

P e = F e / g 

g = raskuskiirendus: g = 9,81 m/s 2 

C = sisendpöördemoment 

C 0 = lävendpidurdusmoment, vt määratlust punktis 2.2.2. 

C 0,dec = deklareeritud lävendpidurdusmoment 

C max = deklareeritud maksimaalne sisendpöördemoment 

R = rehvi veereraadius (dünaamiline) 

T = rehvi ja teepinna vaheline pidurdusjõud 

T R = haagise rehvide ja teepinna vaheline pidurdusjõud kokku 

M = pidurdusmoment = T · R 

z = pidurdusjõu väärtus = T / F või M / (R · F) 

s = pidurimehhanismi käik (töökäik + vabakäik) 

s p = vt 19. lisa 9. liide
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Th A = vt 19. lisa 9. liide 

l = hoova pikkus 

r = piduritrumlite siseraadius või piduriketaste efektiivne raadius 

p = pidurdusrõhk 

Märkus: tähistele lisatud järelliide „e” on seotud võrdluspidurikatse näitajatega ja see lisatakse 
vajaduse korral ka muudele tähistele. 

2.2. Mõisted 

2.2.1. Ketta või trumli mass 

2.2.1.1. „Deklareeritud mass” – tootja deklareeritud mass, mis on representatiivne mass piduri tunnus
koodi jaoks (vt käesoleva liite punkt 3.7.2.2). 

2.2.1.2. „Nominaalne katsemass” – tootja määratud ketta või trumli mass, millega tehniline teenistus viib 
läbi asjakohase katse. 

2.2.1.3. „Tegelik katsemass” – tehnilise teenistuse poolt enne katset mõõdetud mass. 

2.2.2. „Lävendpidurdusmoment”: 

2.2.2.1. lävendpidurdusmoment „C 0 ” on vähim sisendpöördemoment, mis on vajalik mõõdetava pidur
dusmomendi tekitamiseks. Momendi võib kindlaks määrata mõõtmistulemuste ekstrapolatsioo
niga vahemikus, mis ei ületa 15 protsenti pidurdusjõu väärtusest, või mõne muu samaväärse 
meetodi abil (nt 10. lisa punkt 1.3.1.1); 

2.2.2.2. lävendpidurdusmoment „C 0,dec ” on piduri jaoks representatiivne tootja poolt deklareeritud 
lävendpidurdusmoment (vt käesoleva liite punkt 3.7.2.2.1), mida on vaja 19. lisa diagrammi 
2 koostamiseks; 

2.2.2.3. lävendpidurdusmoment „C 0,e ” on määratletud punktis 2.2.2.1 osutatud menetlusega ja seda 
mõõdab tehniline teenistus katse lõpus. 

2.2.3. „Ketta välisläbimõõt”: 

2.2.3.1. „deklareeritud välisläbimõõt” – tootja deklareeritud ketta välisläbimõõt, mis on ketta jaoks 
representatiivne välisläbimõõt (vt käesoleva liite punkt 3.7.2.2.1); 

2.2.3.2. „nominaalne välisläbimõõt” – tootja näidatud ketta välisläbimõõt, millega tehniline teenistus viib 
läbi asjakohase katse; 

2.2.3.3. „tegelik välisläbimõõt” – tehnilise teenistuse poolt enne katset mõõdetud välisläbimõõt. 

2.2.4. „Nukkvõlli efektiivne pikkus” – vahemaa S-nuki keskjoonest kuni pidurihoova keskjooneni.” 

Punkti 3.4 muudetakse järgmiselt: 

„3.4. Katsetingimused (üldised)” 

Punktid 3.7–3.7.3 jäetakse välja. 

Lisatakse uued punktid 3.7–3.9.4 järgmises sõnastuses: 

„3.7. Tähistus 

3.7.1. Teljel peavad olema nähtaval kohal selgesti loetavalt ja kustumatult järgmised mis tahes viisil 
rühmitatud identifitseerimisandmed: 

a) telje tootja ja/või kaubamärk; 

b) telje tunnuskood (vt käesoleva liite punkt 3.7.2.1);
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c) piduri tunnuskood (vt käesoleva liite punkt 3.7.2.2); 

d) F e tunnuskood (vt käesoleva liite punkt 3.7.2.3); 

e) katseprotokolli numbri põhiosa (vt käesoleva liite punkt 3.9). 

Näide on esitatud allpool: 

Telje tootja ja/või kaubamärk ABC 

ID1-XXXXXX 

ID2-YYYYYY 

ID3-11200 

ID4-ZZZZZZZ 

3.7.1.1. Piduri eraldi asetseval automaatsel reguleerimisseadmel peavad olema nähtaval kohal selgesti 
loetavalt ja kustumatult järgmised rühmitatud identifitseerimisandmed: 

a) tootja ja/või kaubamärk; 

b) tüüp; 

c) versioon. 

3.7.1.2. Iga piduri hõõrdkatte kaubamärk ja tüüp peab olema tähistatud loetavalt ja kustumatult ning 
tähistus peab olema nähtav ka siis, kui hõõrdkate/piduriklots on piduriklotsile/alusplaadile 
paigaldatud. 

3.7.2. Tunnuskoodid 

3.7.2.1. Telje tunnuskood 

Telje tunnuskoodi põhjal saab telge liigitada vastavalt selle pidurdusjõule/pidurdusmomendile, 
mille on ette näinud telje tootja. 

Telje tunnuskood on tähtnumbriline tähis, mis koosneb neljast sümbolist „ID1-”, millele järgneb 
veel maksimaalselt 20 sümbolit. 

3.7.2.2. Piduri tunnuskood 

Piduri tunnuskood on tähtnumbriline tähis, mis koosneb neljast sümbolist „ID2-”, millele 
järgneb maksimaalselt 20 sümbolit. 

Sama tunnuskoodiga pidurid ei erine üksteisest järgmiste kriteeriumide poolest: 

a) piduri tüüp (nt trummel- (nukk, kiil jne) või ketaspidur (jäiga või ujuva, ühe või kahe kettaga 
jne)); 

b) supordikorpuse, pidurikilbi, -ketta ja -trumli põhimaterjal (nt raud- või mitteraudmetall); 

c) järelliitega „e” mõõtmed vastavad käesoleva lisa 5. liite joonistele 2A ja 2B; 

d) piduri pidurdusjõu tekitamise põhimeetod; 

e) ketaspiduri puhul piduriketta paigaldamise meetod: jäik või ujuv; 

f) piduritegur B F ; 

g) 11. lisa nõuetes sätestatud erinevad pidurite omadused, mis ei ole hõlmatud alapunktiga 
3.7.2.2.1.
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3.7.2.2.1. Sama tunnuskoodiga pidurite lubatud erinevused 

Sama tunnuskoodiga pidurite omadused võivad erineda järgmiste kriteeriumide poolest: 

a) deklareeritud maksimaalse sisendpöördemomendi C max suurenemine; 

b) kõrvalekalded deklareeritud piduriketta ja -trumli massist m dec : ± 20 protsenti; 

c) piduriklotsile/alusplaadile hõõrdkatte/piduriklotsi kinnitamise meetod; 

d) ketaspidurite maksimaalse käigu suurenemine; 

e) nukkvõlli efektiivne pikkus; 

f) deklareeritud lävendpidurdusmoment C 0,dec ; 

g) ± 5 mm ketta deklareeritud välisläbimõõdust; 

h) ketta jahutamise tüüp (õhkjahutusega/õhkjahutuseta); 

i) rumm (integreeritud rummuga või ilma); 

j) integreeritud trumliga ketas – seisupiduri funktsiooniga või ilma; 

k) ketta hõõrdpindade ja ketta kinnituskoha vaheline geomeetriline suhe; 

l) hõõrdkatte tüüp; 

m) materjali variandid (v.a põhimaterjali muutmine, vt punkt 3.7.2.2), mille puhul tootja 
kinnitab, et need ei muuda nõutud katsete läbimise suutlikkust; 

n) alusplaat ja piduriklotsid. 

3.7.2.3. F e tunnuskood 

F e tunnuskood näitab katsetelje koormust. See on tähtnumbriline tähis, mis koosneb neljast 
sümbolist „ID3-”, millele järgneb F e väärtus daN-des ilma ühikut „daN” näitamata. 

3.7.2.4. Katseprotokolli tunnuskood 

Katseprotokolli tunnuskood on tähtnumbriline tähis, mis koosneb neljast sümbolist „ID4-”, 
millele järgneb katseprotokolli numbri põhiosa. 

3.7.3. Piduri automaatne reguleerimisseade (integreeritud või eraldi) 

3.7.3.1. Piduri automaatse reguleerimisseadme tüübid 

Sama tüüpi piduri automaatsed reguleerimisseadmed ei erine üksteisest järgmiste kriteeriumide 
poolest: 

a) korpus: põhimaterjal (nt raud- või mitteraudmetall, malm või sepistatud teras); 

b) maksimaalne lubatud pidurivõlli pöördemoment; 

c) reguleerimispõhimõte, nt käigu- (käigupikkuse-) või jõupõhine või elektrooniline/mehaani
line.
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3.7.3.2. Piduri automaatse reguleerimisseadme versioonid tööpõhimõtte alusel 

Tüübi piires loetakse erinevateks versioonideks need piduri automaatsed reguleerimisseadmed, 
millega reguleeritakse piduri lõtku. 

3.8. Katsekriteeriumid 

Katsetamine peab tõestama vastavust kõikidele käesoleva lisa 2. liites esitatud nõuetele. 

Juhul kui punktis 3.7.2.2.1 nõutakse muudetud telje/piduri jaoks uut katseprotokolli või katse
protokolli laiendamist, kasutatakse lisakatsete tegemise vajaduse väljaselgitamiseks järgmisi 
kriteeriume, võttes seejuures arvesse tehnilise teenistusega kokkulepitud kõige ebasoodsamate 
tingimuste konfiguratsioone. 

Allpool esitatud tabelis on kasutatud järgmisi mõisteid: 

Täielik katse 11. lisa 2. liitele vastav katse: 

3.5.1 Täiendav külmade pidurite pidurdustõhususkatse 

3.5.2 Pidurdustõhususe vähenemise katse (I tüübi katse) (*) 

3.5.3 Pidurdustõhususe vähenemise katse (III tüübi katse) (*) 

19. lisale vastav katse: 

4 Haagiste külmade pidurite tõhususnäitajad (*) 

Pidurdustõhususe 
vähenemiskatse 

11. lisa 2. liitele vastav katse: 

3.5.1 Täiendav külmade pidurite pidurdustõhususkatse 

3.5.2 Pidurdustõhususe vähenemise katse (I tüübi katse) (*) 

3.5.3 Pidurdustõhususe vähenemise katse (III tüübi katse) (*) 

(*) Vajaduse korral. 

Punktile 3.7.2.2.1 vastavad erinevused Katsekriteeriumid 

a) Deklareeritud maksimaalse sisendpöördemo
mendi C max suurenemine 

Muutmine lubatud ilma täiendava katsetamiseta 

b) Kõrvalekalle deklareeritud piduriketta ja -trumli 
massist m dec : ± 20 protsenti 

Täielik katse: katsetatakse kõige kergemat varianti. 
Kui uue variandi nominaalne katsemass erineb 
vähem kui 5 % varem katsetatud suurema nomi
naalse väärtusega variandi omast, võib kergema 
versiooni katsetamise ära jätta. 

Katsenäidise tegelik katsemass võib nominaalsest 
katsemassist erineda ± 5 %. 

c) Piduriklotsile/alusplaadile hõõrdkatte/piduriklotsi 
kinnitamise meetod 

Tootja poolt ette nähtud ja kaitseid teostava tehnilise 
teenistuse poolt heaks kiidetud ebasoodsaimad 
tingimused 

d) Ketaspidurite puhul piduri maksimaalse käigu 
suurenemine 

Muutmine lubatud ilma täiendava katsetamiseta 

e) Nukkvõlli efektiivne pikkus Kõige ebasoodsamaks olukorraks loetakse nukkvõlli 
väikseimat väändejäikust ja selle kontrollimiseks 
kasutatakse kas 

i) pidurdustõhususe vähenemise katset või 

ii) ilma täiendava katsetuseta lubatud muutmist, kui 
käigupikkusele ja pidurdusjõule avaldatavat mõju 
on võimalik näidata arvutuste teel. Sellisel juhul 
peab katseprotokoll sisaldama järgmisi ekstrapo
leeritud väärtusi: s e , C e , T e , T e /F e.
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Punktile 3.7.2.2.1 vastavad erinevused Katsekriteeriumid 

f) Deklareeritud lävendpidurdusmoment C 0,dec Kontrollitakse, et pidurdustõhusus jääks 19. lisa 
diagrammis 2 näidatud vahemikesse. 

g) ± 5 mm ketta deklareeritud välisläbimõõdust Ebasoodsaim olukord katse jaoks on ketta väikseim 
välisläbimõõt. 

Katsenäidise tegelik välisläbimõõt võib erineda ± 1 
mm telje tootja poolt ette nähtud nominaalsest 
välisläbimõõdust. 

h) Ketta jahutamise tüüp (õhkjahutusega/ 
õhkjahutuseta) 

Iga tüüpi katsetatakse 

i) Rumm (integreeritud rummuga või ilma) Iga tüüpi katsetatakse 

j) Integreeritud trumliga ketas – seisupiduri funkt
siooniga või ilma 

Katsetamine ei ole vajalik 

k) Ketta hõõrdpindade ja kinnituse vaheline 
geomeetriline suhe 

Katsetamine ei ole vajalik 

l) Hõõrdkatte tüüp Iga hõõrdkatte tüüp 

m) Materjali variandid (v.a põhimaterjali muutmine, 
vt punkt 3.7.2.2), mille puhul tootja kinnitab, et 
need ei muuda nõutud katsete läbimise 
suutlikkust 

Selle tingimuse katsetamine ei ole vajalik 

n) Alusplaat ja piduriklotsid Ebasoodsaimad tingimused katse läbiviimiseks: (*) 

alusplaat: minimaalne paksus; 

piduriklots: kõige kergem piduriklots. 

(*) Katset ei ole vaja, kui tootja suudab tõestada, et muudatused ei mõjuta jäikust. 

3.8.1. Kui piduri automaatne reguleerimisseade erineb vastavast katsetatud seadmest punktides 3.7.3.1 
ja 3.7.3.2 sätestatud kriteeriumide poolest, tuleb läbi viia käesoleva liite punkti 3.6.2 kohane 
lisakatse. 

3.9. Katseprotokoll 

3.9.1. Katseprotokolli number 

Katseprotokolli number koosneb kahest osast: põhiosast ja järelliitest, mis näitab, millisel 
tasemel kõnealust teemat katseprotokollis käsitletakse. 

Põhiosa koosneb mitte rohkem kui 20 sümbolist ja järelliited peavad olema üksteisest selgelt 
eraldatud, kasutades näiteks punkti või kaldkriipsu. 

Katseprotokolli numbri põhiosa hõlmab üksnes neid pidureid, millel on sama piduri tunnuskood 
ja piduritegur (vastavalt käesoleva eeskirja 19. lisa punktile 4). 

3.9.2. Katse kood 

Lisaks katseprotokolli numbrile on veel kuni kaheksast sümbolist koosnev „katse kood” (nt 
ABC123), mis tähistab katsetulemusi, mis vastavad punktis 3.7 kirjeldatud tähistustele ja katse
näidisele.
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3.9.3. Katsetulemused 

3.9.3.1. Käesoleva liite punktide 3.5 ja 3.6.1 kohaste katsete tulemus kantakse aruandevormi, mille 
näidis on esitatud käesoleva lisa 3. liites. 

3.9.3.2. Alternatiivse reguleerimisseadmega piduri korral kantakse käesoleva liite punkti 3.6.2 kohaste 
katsete tulemused aruandevormi, mille näidis on esitatud käesoleva lisa 4. liites. 

3.9.4. Teatis 

Katseprotokollile lisatav telje või sõiduki tootja esitatud teatis sisaldab vähemalt käesoleva lisa 5. 
liites ette nähtud teavet. 

Teatises määratletakse vajaduse korral piduri/telje erinevad variandid punktis 3.7.2.2.1 esitatud 
oluliste kriteeriumide alusel.” 

Punkti 4.1 muudetakse järgmiselt: 

„4.1. Osade vastavuse tõendamine 

Tüübikinnituse saamiseks peavad sõiduki pidurid tehniliselt vastama punktides 3.7 ja 3.8 
esitatud nõuetele.” 

Punktid 4.1.1–4.1.7 jäetakse välja. 

Punkti 4.3.1.4 valemit muudetakse järgmiselt: 

„T ¼ ðT e – 0; 01 · F e Þ 
C – C o 

C e – C oe 
· 

R e 
R þ 0; 01 · F ” 

Punkti 4.3.2 valemit muudetakse järgmiselt: 

„ T R 
F R 
¼ 

ΣT 
ΣF 

” 

11. lisa 3. liide 

On tehtud järgmised muudatused (sealhulgas kustutatud joonised 1A, 1B, 2A ja 2B): 

„3. LIIDE 

Käesoleva lisa 2. liite punktis 3.9 ette nähtud katseprotokolli näidisvorm 

KATSEPROTOKOLL nr ........................... 

Põhiosa: ID4- ............................... 

Järelliide: .............................................. 

1. ÜLDOSA 

1.1. Telje tootja (nimi ja aadress): .............................................................................................................................. 

1.1.1. Telje tootja kaubamärk: ........................................................................................................................................ 

1.2. Piduri tootja (nimi ja aadress): ............................................................................................................................ 

1.2.1. Piduri tunnus ID2-: ................................................................................................................................................ 

1.2.2. Piduri automaatne reguleerimisseade: integreeritud/eraldi ( 1 ) 

1.3. Tootja teatis: .............................................................................................................................................................
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2. KATSEANDMED 

Iga katse puhul tuleb registreerida järgmised andmed 

2.1. Katse kood (vt käesoleva lisa 2. liite punkt 3.9.2): ..................................................................................... 

2.2. Katsenäidis: (katsetatud variandi täpsed tunnused tootja teatise põhjal. Vt ka käesoleva lisa 2. liite 
punkt 3.9.2) 

2.2.1. Telg 

2.2.1.1. Telje tunnuskood: ID1- ........................................................................................................................................... 

2.2.1.2. Katsetatud telje tunnused: .................................................................................................................................... 

2.2.1.3. Katsetelje koormus (F e tunnuskood): ID3-........................................................................................................ 

2.2.2. Pidur 

2.2.2.1. Piduri tunnuskood: ID2-......................................................................................................................................... 

2.2.2.2. Katsetatud piduri tunnused: ................................................................................................................................. 

2.2.2.3. Piduri maksimaalne käik ( 2 ): ................................................................................................................................ 

2.2.2.4. Nukkvõlli efektiivne pikkus ( 3 ): ........................................................................................................................... 

2.2.2.5. Materjali variandid vastavalt käesoleva lisa 2. liite punkti 3.8 alapunktile m: ................................... 

2.2.2.6. Piduritrummel/-ketas ( 1 ) 

2.2.2.6.1. Piduriketta/-trumli tegelik katsemass ( 1 ): .......................................................................................................... 

2.2.2.6.2. Piduriketta nominaalne välisläbimõõt ( 2 ): ........................................................................................................ 

2.2.2.6.3. Piduriketta jahutamise tüüp (õhkjahutusega/õhkjahutuseta) ( 1 ) 

2.2.2.6.4. Koos integreeritud rummuga või ilma ( 1 ) 

2.2.2.6.5. Integreeritud trumliga ketas – seisupiduri funktsiooniga või ilma ( 1 ) ( 2 ) 

2.2.2.6.6. Piduriketta hõõrdepindade ja kinnituse vaheline geomeetriline suhe: .................................................... 

2.2.2.6.7. Põhimaterjal: ............................................................................................................................................................. 

2.2.2.7. Piduri hõõrdkate või piduriklots ( 1 ) 

2.2.2.7.1. Tootja: ........................................................................................................................................................................ 

2.2.2.7.2. Kaubamärk: ............................................................................................................................................................... 

2.2.2.7.3. Tüüp: ........................................................................................................................................................................... 

2.2.2.7.4. Piduriklotsile/alusplaadile hõõrdkatte/piduriklotsi paigaldamise meetod ( 1 ): .......................................... 

2.2.2.7.5. Alusplaadi paksus, piduriklotside kaal või muu teave (tootja teatis) ( 1 ):
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2.2.2.7.6. Piduriklotsi/alusplaadi põhimaterjal ( 1 ): ............................................................................................................. 

2.2.3. Piduri automaatne reguleerimisseade (ei kohaldata piduri integreeritud automaatse reguleerimis
seadme korral) ( 1 ) 

2.2.3.1. Tootja (nimi ja aadress): ....................................................................................................................................... 

2.2.3.2. Kaubamärk: ............................................................................................................................................................... 

2.2.3.3. Tüüp: ........................................................................................................................................................................... 

2.2.3.4. Versioon: .................................................................................................................................................................... 

2.2.4. Ratas (rattad) (mõõtmeid vt käesoleva lisa 5. liite joonistelt 1A ja 1B) 

2.2.4.1. Võrdlusrehvi veereraadius (R e ) katsetelje koormusel (F e ): ........................................................................... 

2.2.4.2. Paigaldatud ratta andmed katsetamise ajal: 

Rehvimõõt Veljemõõt X e (mm) D e (mm) E e (mm) G e (mm) 

2.2.5. Hoova pikkus (le): .................................................................................................................................................. 

2.2.6. Pidurimehhanism 

2.2.6.1. Tootja: ........................................................................................................................................................................ 

2.2.6.2. Kaubamärk: ............................................................................................................................................................... 

2.2.6.3. Tüüp: ........................................................................................................................................................................... 

2.2.6.4. (Katse) tunnusnumber: ........................................................................................................................................... 

2.3. Katsetulemuste loetelu (korrigeeritud veeretakistust 0,01 · F e arvesse võttes) 

2.3.1. O 2 - ja O 3 -kategooria sõidukite puhul 

Katse tüüp: 0 I 

11. lisa 2. liite punkt 3.5.1.2 3.5.2.2/3 3.5.2.4 

Katsekiirus km/h 40 40 40 

Pidurdusrõhk p e kPa — 

Pidurdusaeg min — 2,55 — 

Arendatud pidurdusjõud T e daN 

Pidurdustõhusus T e /F e — 

Pidurimehhanismi käik s e mm — 

Sisendpöördemoment C e Nm — 

Lävendpidurdusmoment C 0,e Nm —
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2.3.2. O 4 -kategooria sõidukite puhul 

Katse tüüp: 0 III 

11. lisa 2. liite punkt 3.5.1.2 3.5.3.1 3.5.3.2 

Algne katsekiirus km/h 60 60 

Lõplik katsekiirus km/h 

Pidurdusrõhk p e kPa — 

Pidurdamiste arv — — 20 — 

Pidurdustsükli kestus s — 60 — 

Arendatud pidurdusjõud T e daN 

Pidurdustõhusus T e /F e — 

Pidurimehhanismi käik s e mm — 

Sisendpöördemoment C e Nm — 

Lävendpidurdusmoment C 0,e Nm — 

2.3.3. See punkt täidetakse üksnes juhul, kui pidur on läbinud käesoleva eeskirja 19. lisa punktiga 4 
ettenähtud katsemenetluse, et kontrollida külma piduri pidurdustõhusust piduriteguri (B F ) abil. 

2.3.3.1. Piduritegur B F : 

2.3.3.2. Deklareeritud lävendpidurdusmoment C 0,dec Nm 

2.3.4. Piduri automaatse reguleerimisseadme (kui on olemas) tõhusus 

2.3.4.1. Vabakäik 11. lisa 2. liite punkti 3.6.3 kohaselt: jah/ei ( 1 ) 

3. KOHALDAMISULATUS 

Kohaldamisulatus määrab kindlaks käesoleva katsearuandega hõlmatud telje/piduri variandid, 
näidates ka seda, milliseid muutujaid individuaalsed katsekoodid hõlmavad. 

4. Kõnealune katse on tehtud ja katsetulemused esitatud vastavalt 11. lisa 2. liitele ning, kui see on 
asjakohane, eeskirja nr 13 (mida on viimati muudetud … seeria muudatustega) 19. lisa punktile 4. 

11. lisa 2. liite punktis 3.6 kirjeldatud katse lõpus ( 4 ) loetakse eeskirja nr 13 punkti 5.2.2.8.1 
nõuded täidetuks/mittetäidetuks ( 1 ). 

KATSED TEINUD TEHNILINE TEENISTUS ( 5 ) 

Allkiri: .......................................................................... Kuupäev: ......................................................................... 

5. TÜÜBIKINNITUSASUTUS ( 5 ) 

Allkiri: .......................................................................... Kuupäev: ......................................................................... 

( 1 ) Mittevajalik maha tõmmata. 
( 2 ) Kohaldatakse üksnes ketaspidurite suhtes. 
( 3 ) Kohaldatakse üksnes trummelpidurite suhtes. 
( 4 ) Täidetakse üksnes juhul, kui on paigaldatud pidurite kulumist kompenseeriv automaatne seade. 
( 5 ) Allakirjutanud peavad olema eri isikud isegi juhul, kui tehniline teenistus on ühtlasi tüübikinnitusasutus; 

teise võimalusena antakse koos aruandega välja tüübikinnitusasutuse eraldi luba.”
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11. lisa 4. liite 

punktis 1.1 asendatakse lause „Tehniliselt lubatud teljekoormus (P e )” lausega „Katsetelje koormus (F e tunnus
kood): ID3-”. 

11. lisale lisatakse uus 5. liide järgmises sõnastuses: 

„5. LIIDE 

Teatis haagise telje ja piduri kohta seoses I ja III tüübi suhtes kohaldatava alternatiivse menetlusega 

1. ÜLDOSA 

1.1. Sõiduki või telje valmistaja nimi ja aadress: ...................................................................................................... 

2. TELJE ANDMED 

2.1. Tootja (nimi ja aadress): ........................................................................................................................................... 

2.2. Tüüp/variant: ................................................................................................................................................................ 

2.3. Telje tunnuskood: ID1- .............................................................................................................................................. 

2.4. Katsetelje koormus (F e ): ................................................................................................................................... daN 

2.5. Ratta ja piduri andmed vastavalt joonistele 1A ja 1B 

Joonis 1A
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Joonis 1B 

3. PIDUR 

3.1. Üldine teave 

3.1.1. Mark: .............................................................................................................................................................................. 

3.1.2. Tootja (nimi ja aadress): ........................................................................................................................................... 

3.1.3. Piduritüüp (nt trummel-/ketaspidur): .................................................................................................................... 

3.1.3.1. Variant (nt nukk, üksikkiil vms): ........................................................................................................................... 

3.1.4. Piduri tunnuskood: ID2- ............................................................................................................................................ 

3.1.5. Piduri andmed vastavalt joonistele 2A ja 2B:
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Joonis 2A
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Joonis 2B 

x e 
(mm) 

a e 
(mm) 

h e 
(mm) 

c e 
(mm) 

d e 
(mm) 

e e 
(mm) 

α 0e α 1e b e 
(mm) 

r e 
(mm) 

A e 
(cm 2 ) 

S 1e 
(mm) 

S 2e 
(mm) 

S 3e 
(mm) 

3.2. Trummelpiduri andmed 

3.2.1. Piduri reguleerimisseade (väline/integreeritud): .................................................................................................. 

3.2.2. Deklareeritud maksimaalne sisendpöördemoment C max : ........................................................................Nm 

3.2.3. Kasutegur: η = ............................................................................................................................................................. 

3.2.4. Deklareeritud lävendpidurdusmoment C 0,dec : ............................................................................................. Nm 

3.2.5. Nukkvõlli efektiivne pikkus: ........................................................................................................................... mm 

3.3. Piduritrummel 

3.3.1. Hõõrdepinna maksimaalne läbimõõt (kulumisaste) ................................................................................ mm 

3.3.2. Põhimaterjal: ................................................................................................................................................................. 

3.3.3. Deklareeritud mass: .............................................................................................................................................. kg 

3.3.4. Nimimass: ............................................................................................................................................................... kg
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3.4. Piduri hõõrdkate 

3.4.1. Tootja nimi ja aadress: ............................................................................................................................................. 

3.4.2. Kaubamärk: ................................................................................................................................................................... 

3.4.3. Tüüp: .............................................................................................................................................................................. 

3.4.4. Tähistus (tüübi tähis hõõrdkattel): ........................................................................................................................ 

3.4.5. Minimaalne paksus (kulumisaste): ................................................................................................................ mm 

3.4.6. Hõõrdmaterjali piduriklotsile kinnitamise meetod: .......................................................................................... 

3.4.6.1. Kinnitamise ebasoodsaim variant (kui on rohkem kui üks): ........................................................................ 

3.5. Ketaspiduri andmed 

3.5.1. Teljega ühendamise tüüp (aksiaalne, radiaalne, integreeritud jne): .............................................................. 

3.5.2. Piduri reguleerimisseade (väline/integreeritud): .................................................................................................. 

3.5.3. Maksimaalne kogukäik: .................................................................................................................................... mm 

3.5.4. Deklareeritud maksimaalne sisendjõud Th Amax : .......................................................................................daN 

3.5.4.1. C max = Th Amax · l e : ............................................................................................................................................ Nm 

3.5.5. Hõõrderaadius: r e = .......................................................................................................................................... mm 

3.5.6. Hoova pikkus: l e = ............................................................................................................................................ mm 

3.5.7. Sisendi/väljundi suhe (l e /e e ): i = ............................................................................................................................. 

3.5.8. Mehaaniline kasutegur: η = ..................................................................................................................................... 

3.5.9. Deklareeritud lävendpidurdusjõud Th A0,dec : ................................................................................................... N 

3.5.9.1. C 0,dec = Th A0,dec · l e : ......................................................................................................................................... Nm 

3.5.10. Minimaalne rootori paksus (kulumisaste): ................................................................................................. mm 

3.6. Piduriketta andmed 

3.6.1. Kettatüübi kirjeldus: ................................................................................................................................................... 

3.6.2. Kinnitamine/paigaldamine rummule: .................................................................................................................... 

3.6.3. Õhutus (jah/ei): ............................................................................................................................................................ 

3.6.4. Deklareeritud mass: .............................................................................................................................................. kg 

3.6.5. Nimimass: ............................................................................................................................................................... kg 

3.6.6. Deklareeritud välisläbimõõt: ........................................................................................................................... mm 

3.6.7. Minimaalne välisläbimõõt: .............................................................................................................................. mm 

3.6.8. Hõõrderõnga siseläbimõõt: ............................................................................................................................. mm 

3.6.9. Õhutuskanali laius (kui on olemas): ............................................................................................................ mm 

3.6.10. Põhimaterjal: ................................................................................................................................................................. 

3.7. Piduriklotsi andmed 

3.7.1. Tootja nimi ja aadress: ............................................................................................................................................. 

3.7.2. Kaubamärk: ................................................................................................................................................................... 

3.7.3. Tüüp: .............................................................................................................................................................................. 

3.7.4. Tähistus (tüübi tähis piduriklotsi alusplaadil): ................................................................................................... 

3.7.5. Minimaalne paksus (kulumisaste): ................................................................................................................ mm 

3.7.6. Hõõrdmaterjali piduriklotsi alusplaadi külge kinnitamise meetod: ............................................................. 

3.7.6.1. Kinnituse ebasoodsaim variant (kui on rohkem kui üks): ...........................................................................”
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13. lisa muudatused 

13. lisa punkti 4.3 muudetakse järgmiselt: 

„4.3. Punktis 4.1 kirjeldatud rikke korral kohaldatakse järgmisi nõudeid: 

Mootorsõidukid: pidurduse jääktõhusus peab vastama käesoleva eeskirja punktis 5.2.1.4 asjaomase 
sõiduki suhtes kehtestatud jääktõhususele sõidupidurisüsteemi ajami rikke korral. 
Nimetatud nõuet ei saa pidada kõrvalekaldumiseks rikkepidurduse suhtes kehtes
tatud nõuetest. 

Haagised: pidurduse jääktõhusus peab vastama käesoleva eeskirja punktile 5.2.2.15.2.” 

16. lisa muudatused 

16. lisa muudetakse järgmiselt: 

„16. LISA 

Vedukite ja haagiste omavaheline kokkusobivus seoses iso11992 kohase andmesidega 

1. ÜLDOSA 

1.1. Käesoleva lisa nõudeid kohaldatakse üksnes käesoleva eeskirja punktis 2.24 määratletud elektrilise 
juhtahelaga varustatud vedukite ja haagiste suhtes. 

1.2. Haagise pidurisüsteemi või mitteblokeeruva pidurisüsteemi toiteallikaks on pistik, mis vastab stan
dardile ISO7638. Kui sõiduk on varustatud eeskirja punktis 2.24 määratletud elektrilise juhtahelaga, 
on kõnealusel pistikul andmesideliides 6. ja 7. kontakti kaudu – vt eeskirja punkt 5.1.3.6. 

1.3. Käesolevas lisas määratakse kindlaks nõuded, mida kohaldatakse vedukite ja haagiste suhtes seoses 
standardis ISO 11992-2:2003 ja selle muudatuses 1:2007 määratletud sõnumite toetamisega. 

2. Standardis ISO 11992-2:2003 ja selle muudatuses 1:2007 määratletud parameetreid, mis edastatakse 
elektrilise juhtahela kaudu, toetatakse järgmiselt. 

2.1. Vedukid ja haagised toetavad vajaduse korral järgmisi käesolevas eeskirjas määratletud funktsioone ja 
nendega seotud sõnumeid. 

2.1.1. Vedukilt haagisele edastatavad sõnumid: 

Funktsioon/parameeter Viide standardile 
ISO 11992-2:2003 Viide eeskirjale nr 13 

Sõidu-/rikkepidurduse signaal EBS11 
bait 3–4 

10. lisa 
punkt 3.1.3.2 

Kahest elektriahelast antud sõidupidurduse 
signaal 

EBS12 
bait 3, bitid 1–2 

Eeskirja nr 13 
punkt 5.1.3.2 

Pneumaatiline juhtahel EBS12 
bait 3, bitid 5–6 

Eeskirja nr 13 
punkt 5.1.3.2
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2.1.2. Haagiselt vedukile edastatavad sõnumid: 

Funktsioon/parameeter Viide standardile 
ISO 11992-2:2003 

Viide eeskirjale nr 13 
Sõiduki dünaamiline kontroll 

aktiivne/passiivne 

Sõiduki dünaamiline kontroll aktiivne/passiivne EBS21 bait 2, 
bitid 1–2 

21. lisa punkt 2.1.6 

Sõiduki energiavarustus on piisav/ebapiisav EBS22 bait 2, 
bitid 1–2 

Eeskirja nr 13 
punkt 5.2.2.20 

Punase hoiatussignaali taotlus EBS22 bait 2, 
bitid 3–4 

Eeskirja nr 13 
punktid 5.2.2.15.2.1, 5.2.2.16 

ja 5.2.2.20 

Toitetorustiku pidurdustaotlus EBS22 bait 4, 
bitid 3–4 

Eeskirja nr 13 
punkt 5.2.2.15.2 

Piduritulelaternate sisselülitamise taotlus EBS22 bait 4, 
bitid 3–4 

Eeskirja nr 13 
punkt 5.2.2.22.1 

Sõiduki pneumaatiline toide on piisav/ebapiisav EBS23 bait 1, 
bitid 7–8 

Eeskirja nr 13 
punkt 5.2.2.16 

2.2. Järgmiste haagise edastatud sõnumite korral peab veduk juhti hoiatama: 

Funktsioon/parameeter Viide standardile 
ISO 11992-2:2003 Nõutav juhi hoiatamine 

Sõiduki dünaamiline kontroll aktiivne/ 
passiivne ( 1 ) 

EBS21 bait 2, 
bitid 1–2 

21. lisa punkt 2.1.6 

Punase hoiatussignaali taotlus EBS22 bait 2, 
bitid 3–4 

Eeskirja nr 13 
punkt 5.2.1.29.2.1 

( 1 ) Standardis ISO 11992-2:2003 ja selle muudatuses 1:2007 kasutatud mõiste „sõiduki dünaamiline kontroll” on käesolevas 
eeskirjas määratletud sõiduki stabiilsusfunktsioonina – vt eeskirja punkt 2.34. 

2.3. Veduk või haagis toetab järgmisi standardis ISO 11992-2:2003 ja selle muudatuses 1:2007 määrat
letud sõnumeid. 

2.3.1. Vedukilt haagisele edastatavad sõnumid: 

praegu selliseid sõnumeid määratletud ei ole. 

2.3.2. Haagiselt vedukile edastatavad sõnumid: 

Funktsioon/parameeter Viide standardile ISO 11992-2:2003 

Sõiduki sõidupidur on aktiivne/passiivne EBS22 bait 1, bitid 5–6 

Elektrilise juhtahela kaudu toetatud pidurdamine EBS22 bait 4, bitid 7–8 

Geomeetriliste andmete indeks EBS24 bait 1 

Geomeetriliste andmete indeksi sisu EBS24 bait 2
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2.4. Veduk või haagis toetab vajaduse korral järgmisi sõnumeid, kui sõidukile on paigaldatud vastava 
parameetriga seotud funktsioon. 

2.4.1. Vedukilt haagisele edastatavad sõnumid: 

Funktsioon/parameeter Viide standardile ISO 11992-2:2003 

Sõidukitüüp EBS11 bait 2, bitid 3–4 

Sõiduki dünaamiline kontroll aktiivne/passiivne ( 1 ) EBS11 bait 2, bitid 5–6 

Sõiduki esiosa või vasaku poole pidurdusnõude väärtus EBS11 bait 7 

Sõiduki tagaosa või parema poole pidurdusnõude väärtus EBS11 bait 8 

Ümbermineku kaitse süsteem toimib / ei toimi ( 2 ) EBS12 bait 1, bitid 3–4 

Lengerduskontrolli süsteem toimib / ei toimi ( 3 ) EBS12 bait 1, bitid 5–6 

Lülita sisse/välja haagise ümbermineku kaitse süsteem ( 2 ) EBS12 bait 2, bitid 1–2 

Lülita sisse/välja haagise lengerduskontrolli süsteem ( 3 ) EBS12 bait 2, bitid 3–4 

Veoabi taotlus RGE11 bait 1, bitid 7–8 

Tõstetelg 1 – asendi taotlus RGE11 bait 2, bitid 1–2 

Tõstetelg 2 – asendi taotlus RGE11 bait 2, bitid 3–4 

Juhttelje lukustamise taotlus RGE11 bait 2, bitid 5–6 

Sekundid TD11 bait 1 

Minutid TD11 bait 2 

Tunnid TD11 bait 3 

Kuud TD11 bait 4 

Päev TD11 bait 5 

Aasta TD11 bait 6 

Kohalik minutinihe TD11 bait 7 

Kohalik tunninihe TD11 bait 8 

( 1 ) Standardis ISO 11992-2:2003 ja selle muudatuses 1:2007 kasutatud mõiste „sõiduki dünaamiline kontroll” on käesolevas 
eeskirjas määratletud sõiduki stabiilsusfunktsioonina – vt eeskirja punkt 2.34. 

( 2 ) Standardis ISO 11992-2:2003 ja selle muudatuses 1:2007 kasutatud mõiste „ümbermineku kaitse” on käesolevas eeskirjas 
määratletud sõiduki ümberminekukontrollina – vt eeskirja punkt 2.32.2.2. 

( 3 ) ISO 11992-2:2003-s ja selle muudatuses 1:2007 kasutatud mõiste „lengerduskontroll” on käesolevas eeskirjas määratletud 
suunakontrollina – vt eeskirja punkt 2.32.2.1.
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2.4.2. Haagiselt vedukile edastatavad sõnumid: 

Funktsioon/parameeter Viide standardile ISO 11992-2:2003 

Pidurdusjõu jaotamise toetamine külgede või telgede vahel EBS21 bait 2, bitid 3–4 

Rattapõhine sõiduki kiirus EBS21 baidid 3–4 

Külgkiirendus EBS21 bait 8 

Sõiduki ABS aktiivne/passiivne EBS22 bait 1, bitid 1–2 

Kollase hoiatussignaali taotlus EBS22 bait 2, bitid 5–6 

Sõidukitüüp EBS22 bait 3, bitid 5–6 

Abi laadimisrambile lähenemisel EBS22 bait 4, bitid 1–2 

Teljekoormuste summa EBS22 baidid 5–6 

Rehvirõhk piisav/ebapiisav EBS23 bait 1, bitid 1–2 

Piduri hõõrdkate piisav/ebapiisav EBS23 bait 1, bitid 3–4 

Piduri temperatuur EBS23 bait 1, bitid 5–6 

Rehvi/ratta tunnus (rõhk) EBS23 bait 2 

Rehvi/ratta tunnus (hõõrdkate) EBS23 bait 3 

Rehvi/ratta tunnus (temperatuur) EBS23 bait 4 

Rehvirõhk (tegelik rehvirõhk) EBS23 bait 5 

Piduri hõõrdkate EBS23 bait 6 

Piduri temperatuur EBS23 bait 7 

Esimese telje vasaku ratta pidurisilindri rõhk EBS25 bait 1 

Esimese telje parema ratta pidurisilindri rõhk EBS25 bait 2 

Teise telje vasaku ratta pidurisilindri rõhk EBS25 bait 3 

Teise telje parema ratta pidurisilindri rõhk EBS25 bait 4 

Kolmanda telje vasaku ratta pidurisilindri rõhk EBS25 bait 5 

Kolmanda telje parema ratta pidurisilindri rõhk EBS25 bait 6 

Ümbermineku kaitse süsteem toimib / ei toimi ( 1 ) EBS25 bait 7, bitid 1–2 

Lengerduskontrolli süsteem toimib / ei toimi ( 2 ) EBS25 bait 7, bitid 3–4
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Funktsioon/parameeter Viide standardile ISO 11992-2:2003 

Veoabi RGE21 bait 1, bitid 5–6 

Tõstetava telje 1. asend RGE21 bait 2, bitid 1–2 

Tõstetava telje 2. asend RGE21 bait 2, bitid 3–4 

Juhttelje lukustamine RGE21 bait 2, bitid 5–6 

Rehvi/ratta tunnus RGE23 bait 1 

Rehvi temperatuur RGE23 baidid 2–3 

Õhulekke avastamine (rehv) RGE23 baidid 4–5 

Rehvirõhu piirväärtuse tuvastamine RGE23 bait 6, bitid 1–3 

( 1 ) Standardis ISO 11992-2:2003 ja selle muudatuses 1:2007 kasutatud mõiste „ümbermineku kaitse” on käesolevas eeskirjas 
määratletud sõiduki ümberminekukontrollina – vt eeskirja punkt 2.32.2.2. 

( 2 ) Standardis ISO 11992-2:2003 ja selle muudatuses 1:2007 kasutatud mõiste „lengerduskontroll” on käesolevas eeskirjas 
määratletud suunakontrollina – vt eeskirja punkt 2.32.2.1. 

2.5. Veduk ja haagis võivad valikuliselt toetada ka kõiki muid standardis ISO 11992-2:2003 ja selle 
muudatuses 1:2007 määratletud sõnumeid.” 

17. lisa muudatused 

17. lisasse 

Lisatakse uued punktid 3.2.2.6 ja 3.2.2.7 järgmises sõnastuses: 

„3.2.2.6. Piduritulede sisselülitamine 

Simuleerida sõnum EBS22 bait 4 nii, et bittide 5 ja 6 väärtuseks on määratud 00, ning 
kontrollida, et pidurituled ei ole sisse lülitatud. 

Simuleerida sõnum EBS22 bait 4 nii, et bittide 5 ja 6 väärtuseks on määratud 01, ning 
kontrollida, et pidurituled on sisse lülitatud. 

3.2.2.7. Haagise stabiilsusfunktsiooni sekkumine 

Simuleerida sõnum EBS21 bait 2 nii, et bittide 1 ja 2 väärtuseks on määratud 00, ning 
kontrollida, et 21. lisa punktis 2.1.6 määratletud juhti hoiatav märgulamp ei ole sisse lülitatud. 

Simuleerida sõnum EBS21 bait 2 nii, et bittide 1 ja 2 väärtuseks on määratud 01, ning 
kontrollida, et 21. lisa punktis 2.1.6 määratletud juhti hoiatav märgulamp on sisse lülitatud.” 

Lisatakse uus punkt 3.2.3.2 järgmises sõnastuses: 

„3.2.3.2. 16. lisa punktis 2.4.1 määratletakse täiendavad sõnumid, mida veduk toetab eriolukorras. Et 
veenduda, kas eeskirja punkti 5.1.3.6.2 nõuded on täidetud, võib toetatud sõnumite seisundi 
hindamiseks läbi viia täiendavaid kontrollimisi”. 

Lisatakse uued punktid 4.2.2.4–4.2.2.6 järgmises sõnastuses: 

„4.2.2.4. Automaatjuhtimisega pidurdus 

Juhul kui haagisel on funktsioon, mille kasutamine kutsub esile automaatjuhtimisega pidurda
mise, kontrollitakse järgmist. 

Kui automaatjuhtimisega pidurdamist ei toimu, kontrollitakse, kas sõnumi EBS22 bait 4 bittide 
5 ja 6 väärtuseks on määratud 00. 

Simuleeritakse automaatjuhtimisega pidurdus ja kui sellest tulenev aeglustus on ≥ 0,7 m/sek 2 , 
kontrollitakse, kas sõnumi EBS22 bait 4 bittide 5 ja 6 väärtuseks on määratud 01.
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4.2.2.5. Sõiduki stabiilsusfunktsioon 

Kui sõiduk on varustatud sõiduki stabiilsusfunktsiooniga, kontrollitakse järgmist: 

Kui sõiduki stabiilsusfunktsioon ei ole aktiveeritud, kontrollitakse, kas sõnumi EBS21 bait 2 
bittide 1 ja 2 väärtuseks on määratud 00. 

Simuleeritakse 21. lisa punktis 2.2.4 määratletud sõiduki stabiilsuskontrolli funktsiooni sekku
mine ja kontrollitakse, kas sõnumi EBS21 bait 2 bittide 1 ja 2 väärtuseks on määratud 01. 

4.2.2.6. Elektriline juhtahel 

Kui haagise pidurisüsteem ei toeta pidurdamist elektrilise juhtahela kaudu, kontrollitakse, kas 
sõnum EBS22 bait 4 bittide 7 ja 8 väärtuseks on määratud 00. 

Kui haagise pidurisüsteem toetab elektrilise juhtahela kaudu pidurdamist, kontrollitakse, kas 
sõnum EBS22 bait 4 bittide 7 ja 8 väärtuseks on määratud 01.” 

Lisatakse uus punkt 4.2.3.2 järgmises sõnastuses: 

„4.2.3.2. 16. lisa punktis 2.4.2 määratletakse täiendavad sõnumid, mida haagis toetab eriolukorras. Et 
veenduda, kas eeskirja punkti 5.1.3.6.2 nõuded on täidetud, võib toetatud sõnumite seisundi 
hindamiseks läbi viia täiendavaid kontrollimisi.” 

19. lisa muudatused 

19. lisasse 

lisatakse uus punkt 1.1.5 järgmises sõnastuses: 

„1.1.5. Sõiduki stabiilsusfunktsioon (viidatakse punktile 6).” 

Punktis 2.2.3 asendatakse sõnad „7. liide” sõnadega „9. liide”. 

Punkti 4.2.2 muudetakse järgmiselt: 

„4.2.2. Piduriteguri arvutamiseks kasutatakse järgmist valemit: 

B F ¼ 
Δ Väljundmoment 
Δ Sisendmoment 

ja seda kontrollitakse iga punktis 4.3.1.3 määratletud hõõrdkatte- või piduriklotsimaterjali 
puhul.” 

Punkti 4.3.2.3 muudetakse järgmiselt: 

„4.3.2.3. Deklareeritud lävendpidurdusmoment C 0,dec ” 

Lisatakse uued punktid 6–6.6.1 järgmises sõnastuses: 

„6. Sõiduki stabiilsusfunktsioon 

6.1. Üldosa 

6.1.1. Käesolevas jaotises nähakse ette katsemenetlus sõiduki dünaamiliste omaduste kindlaksmäära
miseks, kui sõiduk on varustatud stabiilsusfunktsiooniga, mis hõlmab vähemalt ühte järgmistest 
funktsioonidest: 

a) suunakontroll; 

b) ümberminekukontroll. 

6.2. Teatis 

6.2.1. Süsteemi/sõiduki tootja esitab tehnilisele teenistusele teatise kontrollifunktsiooni(de) kohta, mille 
talitluse kontrollimine on vajalik. Nimetatud dokument sisaldab vähemalt käesoleva lisa 7. liites 
osutatud teavet.
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6.3. Katsesõiduki(te) määratlemine 

6.3.1. Tehniline teenistus viib tootja teatises määratletud stabiilsuskontrollifunktsiooni(de) ja selle 
(nende) rakendus(t)e alusel läbi tõhususkontrolli. Katse võib hõlmata ühte või mitut käesoleva 
eeskirja 21. lisa punktis 2.2.3 määratletud dünaamilist manöövrit kuni kolme teljega haagis(t)el, 
mis on tootja teatise punktis 2.1 määratletud rakendus(t)e osas representatiivne (representa
tiivsed). 

6.3.1.1. Hindamise jaoks haagist (haagiseid) valides tuleks tähelepanu pöörata ka järgmisele: 

a) vedrustustüüp: iga vedrustusrühma puhul (nt tasakaalustatud pneumaatiline) hinnatakse 
vastava spetsifikatsiooniga haagist; 

b) teljevahe: teljevahe ei tohi olla piiravaks teguriks; 

c) piduritüüp: tüübikinnituse andmisel piirdutakse S-nukiga juhitavate või ketaspiduritega varus
tatud haagistega, kuid kui muud piduritüübid muutuvad kättesaadavaks, võidakse nõuda 
võrdluskatseid; 

d) pidurisüsteem: hinnatava(te) haagis(t)e pidurisüsteemi tüübi puhul peavad olema täidetud 
kõik käesoleva eeskirja asjakohased nõuded. 

6.4. Katseplaan 

6.4.1. Süsteemi/sõiduki tootja ja tehniline teenistus lepivad kokku sõiduki stabiilsuskontrollifunktsiooni 
hindamiseks kasutatavate katsete suhtes, mille tingimused on hinnatava funktsiooni jaoks asja
kohased ja mis põhjustaksid ilma stabiilsuskontrolli sekkumiseta juhitavuse kaotuse või ümber
mineku. Katseprotokolli lisatakse dünaamilised manöövrid, katsetingimused ja -tulemused. 

6.5. Veduk 

6.5.1. Sõiduki (haagise) stabiilsusfunktsiooni tõhususe hindamiseks kasutataval vedukil peavad olema 
vajalikud pneumaatilised ja elektrilised liitmikud ning kui veduk on varustatud käesoleva 
määruse punktis 2.34 määratletud sõiduki stabiilsusfunktsiooniga, lülitatakse see funktsioon 
välja. 

6.6. Katseprotokoll 

6.6.1. Koostatakse katseprotokoll, mille minimaalne sisu on määratletud käesoleva lisa 8. liites.” 

19. lisale lisatakse uus 7. liide järgmises sõnastuses: 

„7. LIIDE 

Teatis sõiduki stabiilsusfunktsiooni kohta 

1. ÜLDOSA 

1.1. Tootja nimi 

1.2. Süsteemi nimetus 

1.3. Süsteemi variandid 

1.4. Stabiilsuskontrollifunktsioon (suuna- või ümberminekukontroll või mõlemad) koos põhifunktsiooni 
ja/või tööpõhimõtete selgitusega 

1.5. Süsteemi konfiguratsioonid (vajaduse korral) 

1.6. Süsteemi tähistus 

2. RAKENDUSED 

2.1. Tüübikinnituse saamiseks esitatud haagisetüüpide ja konfiguratsioonide loetelu.
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2.2. Skemaatilised joonised süsteemi konfiguratsioonidest, mis on paigaldatud punktis 2.1 määratletud 
haagistele, võttes arvesse järgmisi parameetreid: 

a) tõstetavad teljed; 

b) juhtteljed; 

c) mitteblokeeruvate pidurisüsteemide konfiguratsioonid. 

2.3. Kohaldamisala seoses vedrustustüübiga: 

a) õhkvedrustus: mis tahes tüüpi tasakaalustatud õõtshoovaga õhkvedrustus; 

b) muu vedrustus: määrab tootja, mudel ja tüüp (tasakaalustatud/tasakaalustamata). 

2.4. Lisateave (vajaduse korral) suunakontrolli ja/või ümberminekukontrolli rakendamise kohta. 

3. OSADE KIRJELDUS 

3.1. Juhtseadisest väljaspool asuvad andurid 

a) funktsioon 

b) andurite asukoha piirangud 

c) tähistus, nt osade numbrid 

3.2. Juhtseadis(ed) 

a) üldine kirjeldus ja töötamisviis 

b) tähistus, nt osade numbrid 

c) juhtseadis(t)e asukoha piirangud 

d) lisaomadused 

3.3. Modulaatorid 

a) üldine kirjeldus ja töötamisviis 

b) tähistus 

c) piirangud 

3.4. Elektriseadmed 

a) elektriahelate skeemid 

b) jõuallikad 

3.5. Pneumoahelad 

Süsteemi skeemid, sealhulgas mitteblokeeruvate pidurisüsteemide konfiguratsioonid, mis on seotud 
käesoleva lisa punktis 6.2.1 määratletud haagisetüüpidega. 

3.6. Elektroonikasüsteemi ohutusaspektid vastavalt käesoleva eeskirja 18. lisale. 

3.7. Elektromagnetiline ühilduvus 

3.7.1. Dokumentatsioon, mis tõestab vastavust eeskirjale nr 10 ja selle 02-seeria muudatustele.”
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19. lisale lisatakse uus 8. liide järgmises sõnastuses: 

„8. LIIDE 

Sõiduki stabiilsusfunktsiooni katseprotokoll 

KATSEPROTOKOLL nr ................................. 

1. TÄHISTUS 

1.1. Sõiduki stabiilsuskontrolliseadme tootja (nimi ja aadress): .................................................................................. 

1.2. Süsteemi nimetus/mudel: ................................................................................................................................................. 

1.3. Kontrollifunktsioon: .......................................................................................................................................................... 

2. KINNITATUD SÜSTEEM(ID) JA PAIGALDIS(ED): 

2.1. Mitteblokeeruvate pidurisüsteemide konfiguratsioonid (vajaduse korral): ........................................................ 

2.2. Kasutusala (haagise tüüp (tüübid) ja telgede arv): ................................................................................................... 

2.3. Süsteemi tähistus: .............................................................................................................................................................. 

2.4. Lisaomadused: ..................................................................................................................................................................... 

3. KATSEANDMED JA -TULEMUSED 

3.1. Katsesõiduki andmed (sealhulgas veduki spetsifikatsioon ja funktsionaalsus): ............................................... 

3.2. Katsepinna andmed: .......................................................................................................................................................... 

3.3. Lisateave: ............................................................................................................................................................................... 

3.4. Demonstratsioonkatsed/simuleerimised, mida kasutatakse vajaduse korral suunakontrolli ja ümbermi
nekukontrolli hindamiseks: ............................................................................................................................................. 

3.5. Katsetulemused: .................................................................................................................................................................. 

3.6. Hindamine vastavalt käesoleva eeskirja 18. lisale: .................................................................................................. 

4. PAIGALDUSPIIRANGUD 

4.1. Vedrustuse tüüp: ................................................................................................................................................................ 

4.2. Piduri tüüp: .......................................................................................................................................................................... 

4.3. Komponentide paiknemine haagisel: ........................................................................................................................... 

4.4. Mitteblokeeruvate pidurisüsteemide konfiguratsioonid: ......................................................................................... 

4.5. Muud soovitused/piirangud (nt tõstetavad teljed, juhtteljed jne): ....................................................................... 

5. MANUSED: ................................................................................................................................................................................................... 

6. KATSE KUUPÄEV: ..................................................................................................................................................................................... 

7. Käesolev katse on tehtud ja katsetulemused on esitatud vastavalt Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja 
nr 13 (mida on viimati muudetud … seeria muudatustega) 19. lisale. 

KATSETANUD TEHNILINE TEENISTUS ( 1 ) 

Allkiri: ...............................................................................Kuupäev: ............................................................................... 

8. TÜÜBIKINNITUSASUTUS ( 1 ) 

Allkiri: ...............................................................................Kuupäev: ............................................................................... 

( 1 ) Allakirjutanud peavad olema eri isikud isegi juhul, kui tehniline teenistus on ühtlasi tüübikinnitusasutus; 
teise võimalusena antakse koos aruandega välja tüübikinnitusasutuse eraldi luba.
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7. ja 8. liide (endised) nummerdatakse ümber vastavalt 9. ja 10. liiteks. 

20. lisa muudatused 

20. lisa 

punkti 2.1.3 muudetakse järgmiselt: 

„2.1.3. Dokumentatsioon, mis sisaldab asjakohaseid kontrolliandmeid, sealhulgas vajaduse korral järg
miste elementidega seotud arvutusi: 

Tõhususnõuded Viide 20. lisale 

Külmade sõidupidurite pidurdustõhusus 3 

Seisupidurite pidurdustõhusus 4 

Automaat(avarii)pidurite pidurdustõhusus 5 

Rike pidurdusjõudude jaotussüsteemis 6 

Mitteblokeeruvad pidurid 7 

Sõiduki stabiilsusfunktsioon 8 

Toimimise kontroll 9” 

Lisatakse uued punktid 8–8.2.1.4 järgmises sõnastuses: 

„8. Sõiduki stabiilsusfunktsiooniga varustatud haagise pidurdustõhususe tõendamise alternatiivne 
menetlus. 

8.1. Käesoleva eeskirja 21. lisa punkti 2 kohasest haagise hindamisest võib haagise tüübi kinnitamisel 
loobuda juhul, kui sõiduki stabiilsusfunktsioon vastab käesoleva eeskirja 19. lisa asjakohastele 
nõuetele. 

8.2. Vastavuse tõendamine 

8.2.1. Osade ja paigalduse vastavuse tõendamine 

Kinnitamiseks esitatud haagisele paigaldatud integreeritud stabiilsuskontrolliga pidurisüsteemi 
spetsifikatsiooni puhul kontrollitakse, kas on täidetud kõik järgmised kriteeriumid. 

Seisund Kriteeriumid 

8.2.1.1. a) Andur(id) Muudatused ei ole lubatud 

b) Juhtseadis(ed) Muudatused ei ole lubatud 

c) Modulaator(id) Muudatused ei ole lubatud 

8.2.1.2. Katseprotokollis määratletud haagisetüübid Muudatused ei ole lubatud 

8.2.1.3. Katseprotokollis määratletud paigaldamise konfiguratsioonid Muudatused ei ole lubatud 

8.2.1.4. Muude piirangute kohta vt käesoleva eeskirja 19. lisa 8. liites esitatud katse
protokolli punkti 4. 

Muudatused ei ole lubatud” 

Punktid 8.–8.1.7.1 (endised) nummerdatakse ümber punktideks 9–9.1.7.1 

Punktid 8.1.8 ja 8.1.8.1 (endised) nummerdatakse ümber punktideks 9.1.9 ja 9.1.9.1 

Lisatakse uued punktid 9.1.8 ja 9.1.8.1 järgmises sõnastuses: 

„9.1.8. Sõiduki stabiilsusfunktsioon 

9.1.8.1. Praktilistel põhjustel piirdub sõiduki stabiilsusfunktsiooni vastavuse tõendamine eespool punktis 
8.2 määratletud paigalduskontrolliga ja hoiatussignaali sekventsi nõuetekohasuse kontrollimisega 
vaatluse teel, et teha kindlaks rikete puudumine.”
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Lisatakse uus 21. lisa (koos 1., 2. ja 3. liitega) järgmises sõnastuses: 

„21. LISA 

Sõiduki stabiilsusfunktsiooniga varustatud sõidukitele esitatavad erinõuded 

1. ÜLDOSA 

Käesolevas lisas määratletakse erinõuded sõidukite kohta, mis on käesoleva eeskirja punktide 5.2.1.32 
ja 5.2.2.23 kohaselt varustatud sõiduki stabiilsusfunktsiooniga. 

2. NÕUDED 

2.1. Mootorsõidukid 

2.1.1. Kui sõiduk on varustatud käesoleva eeskirja punktis 2.34 määratletud sõiduki stabiilsusfunktsiooniga, 
kohaldatakse järgmisi nõudeid: 

Suunakontrolli funktsioon peab võimaldama automaatselt kontrollida eraldi parem- ja vasakpoolsete 
rataste kiirust igal teljel või igal teljerühmal ( 1 ) valikulise pidurduse ajal, kusjuures hindamisel võetakse 
aluseks sõiduki tegelik käitumine võrreldes sõiduki juhi poolt soovituga ( 2 ) . 

Ümberminekukontrolli funktsioon peab võimaldama automaatselt kontrollida rataste kiirust vähemalt 
iga telje või teljerühma ( 1 ) kahel rattal valikulise või automaatjuhtimisega pidurduse ajal, võttes 
hindamisel aluseks sõiduki tegeliku käitumise, mis võib viia ümberminekuni ( 2 ). 

Kummalgi juhul ei ole see funktsioon vajalik: 

a) kui sõiduki kiirus on vähem kui 20 km/h; 

b) kuni süsteemi esialgne käivituskontroll ja usaldusväärsuse kontroll on tehtud; 

c) sõiduki tagurdamisel. 

2.1.2. Eespool määratletud funktsionaalsuse saavutamiseks peab sõiduki stabiilsusfunktsioon sisaldama 
lisaks valikulisele pidurdusele ja/või automaatjuhtimisega pidurdusele vähemalt järgmist: 

a) suutlikkust kontrollida mootori efektiivvõimsust; 

b) suunakontrolli puhul: sõiduki tegeliku käitumise kindlakstegemine lengerdusmäära, külgkiirenduse 
ja rataste kiiruse väärtuste ning juhtimissignaalide põhjal, mida juht pidurdus- ja roolimissüstee
mile ja mootorile annab. Kasutatakse üksnes sõidukis loodud teavet. Kui neid väärtusi vahetult ei 
mõõdeta, tuleb tüübi kinnitamise ajal esitada tehnilisele teenistusele tõendid asjakohase korrelat
siooni kohta kõigil sõidutingimustel (sealhulgas sõitmine tunnelis) vahetult mõõdetud väärtustega; 

c) ümberminekukontrolli puhul: sõiduki tegeliku käitumise kindlakstegemine rehvi(de)le avalduva 
vertikaaljõu (või vähemalt külgkiirenduse ja rataste kiiruse) väärtuste ning juhtimissignaalide 
põhjal, mida juht pidurdussüsteemile ja mootorile annab. Kasutatakse üksnes sõidukis loodud 
teavet. Kui neid väärtusi vahetult ei mõõdeta, tuleb tüübi kinnitamise ajal esitada tehnilisele 
teenistusele tõendid asjakohase korrelatsiooni kohta kõigil sõidutingimustel (sealhulgas sõitmine 
tunnelis) vahetult mõõdetud väärtustega; 

d) käesoleva eeskirja punkti 5.1.3.1 kohaselt varustatud veduki puhul: haagise sõidupidurite raken
damise võimalus vastava(te) juhtahela(te) kaudu juhist sõltumatult.
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2.1.3. Sõiduki stabiilsusfunktsiooni toimimist tõendatakse tehnilisele teenistusele ühe sõidukiga teostatud 
dünaamiliste manöövrite abil. Tõendamiseks võrreldakse antud koormustingimustel saadud tulemusi 
sõiduki stabiilsusfunktsiooni toimimise ja mittetoimimise olukorras. Muude sama stabiilsussüsteemiga 
varustatud sõidukite ja koormustingimuste puhul võib dünaamiliste manöövrite läbiviimise asemel 
esitada sõiduki tegelikul katsetamisel või arvutisimulatsioonil saadud tulemused. 

Simulaatori kasutamise kord on sätestatud käesoleva lisa 1. liites. 

Simulaatori spetsifikatsioon ja valideerimine on sätestatud käesoleva lisa 2. liites. 

Kuni ühtlustatud menetluste vastuvõtmiseni peavad sõiduki tootja ja tehniline teenistus kokku 
leppima kasutatava demonstratsioonimeetodi ning määrama kindlaks suunakontrolli ja ümbermine
kukontrolli jaoks ettenähtud kriitilised tingimused, mis on sõidukile paigaldatud stabiilsusfunktsiooni 
suhtes asjakohased, ning lisama demonstratsioonimeetodi ja saadud tulemused tüübikinnitustunnis
tusele. Seda võib teha ka muul kui tüübikinnituse andmise ajal. 

Sõiduki stabiilsusfunktsiooni demonstreerimiseks kasutatakse järgmisi dünaamilisi manöövreid ( 3 ): 

Suunakontroll Ümberminekukontroll 

Raadiuse vähendamise katse Püsiseisundi ringkatse 

Astmelise juhtimissisendi katse J-pööre 

Viivitusega siinuspööre 

J-pööre 

Ühepoolselt libedal teel (μ-split) ühekordne sõiduraja 
vahetamine 

Kahekordne sõiduraja vahetamine 

Tagasikäigul roolimise või „õngekonksu” katse 

Asümmeetriline üheperioodiline siinus- või impulssroolimise 
katse 

Korratavuse tõendamiseks viiakse sama sõidukiga läbi teine demonstratsioon, kasutades valitud 
manöövrit/manöövreid. 

2.1.4. Sõiduki stabiilsusfunktsiooni sekkumistest antakse juhile märku spetsiaalse valgussignaali abil. Märgu
tuli peab põlema seni, kuni sõiduki stabiilsusfunktsioon on sekkumisrežiimis. Käesoleva eeskirja 
punktis 5.2.1.29 osutatud kollast hoiatussignaali sel otstarbel ei kasutata. 

Sõiduki tööomaduste tundmaõppimiseks kasutatavad sõiduki stabiilsusfunktsiooni sekkumised ei tohi 
eespool nimetatud signaali käivitada. 

Märgulamp peab olema juhile nähtav ka päevavalguses, et juht saaks märgulambi nõuetekohast 
seisundit juhiistmelt kergesti kontrollida.
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2.1.5. Sõiduki stabiilsusfunktsiooni rikke või tõrke avastamisel tuleb sellest juhile teatada käesoleva eeskirja 
punktis 5.2.1.29.1.2 osutatud kollase märgulambi abil. 

Märgulamp peab jääma põlema nii kauaks, kuni rike/tõrge kestab ja süütelüliti (võti) on sisselülitatud 
olekus. 

2.1.6. Elektrilise juhtahelaga varustatud mootorsõiduki puhul, mis on elektriliselt ühendatud elektrilise 
juhtahelaga haagisega, hoiatab juhti spetsiaalne märgulamp, kui haagis edastab elektrilise juhtahela 
andmesidekanali kaudu teate „sõiduki dünaamiline kontroll aktiivne”. Selleks võib kasutada ka punktis 
2.1.4 määratletud märgutuld. 

2.2. Haagised 

2.2.1. Kui haagis on varustatud käesoleva eeskirja punktis 2.34 määratletud sõiduki stabiilsusfunktsiooniga, 
kohaldatakse järgmisi nõudeid: 

Suunakontrolli puhul peab funktsioon võimaldama automaatselt kontrollida eraldi parem- ja vasak
poolsete rataste kiirust igal teljel või igal teljerühmal ( 1 ) valikulise pidurduse ajal, võttes hindamisel 
aluseks haagise tegeliku käitumise võrreldes veduki suhtelise käitumisega ( 2 ) . 

Ümberminekukontrolli puhul peab funktsioon võimaldama automaatselt kontrollida rataste kiirust 
vähemalt iga telje või teljerühma ( 1 ) kahel rattal valikulise või automaatjuhtimisega pidurduse ajal, 
võttes hindamisel aluseks haagise tegeliku käitumise, mis võib viia ümberminekuni ( 2 ) . 

2.2.2. Eespool määratletud funktsionaalsuse saavutamiseks peab sõiduki stabiilsusfunktsioon sisaldama 
lisaks automaatjuhtimisega pidurdusele ja vajaduse korral valikulisele pidurdusele vähemalt järgmist: 

a) haagise tegeliku käitumise kindlaksmääramine rehvi(de)le avalduva vertikaaljõu või vähemalt külg
kiirenduse ja rataste kiiruse väärtuste põhjal. Kasutatakse üksnes sõidukis loodud teavet. Kui neid 
väärtusi vahetult ei mõõdeta, tuleb tüübi kinnitamise ajal esitada tehnilisele teenistusele tõendid 
asjakohase korrelatsiooni kohta kõigil sõidutingimustel (sealhulgas sõitmine tunnelis) vahetult 
mõõdetud väärtustega. 

2.2.3. Sõiduki stabiilsusfunktsiooni toimimist tõestatakse tehnilisele teenistusele ühe sõidukiga teostatud 
dünaamiliste manöövrite abil. Tõendamiseks võrreldakse antud koormustingimustel saadud tulemusi 
sõiduki stabiilsusfunktsiooni toimimise ja mittetoimimise olukorras. Muude sama stabiilsussüsteemiga 
varustatud sõidukite ja koormustingimuste puhul võib dünaamiliste manöövrite läbiviimise asemel 
esitada sõiduki tegelikul katsetamisel või arvutisimulatsioonil saadud tulemused. 

Simulaatori kasutamise kord on sätestatud käesoleva lisa 1. liites. 

Simulaatori spetsifikatsioon ja valideerimine on sätestatud käesoleva lisa 2. liites. 

Kuni ühtlustatud menetluste vastuvõtmiseni lepivad haagise tootja ja tehniline teenistus kokku 
demonstratsioonimeetodi ning määravad kindlaks suunakontrolli ja ümberminekukontrolli jaoks 
ettenähtud kriitilised tingimused, mis on sõidukile paigaldatud stabiilsusfunktsiooni suhtes asjako
hased, ning lisavad saadud demonstratsioonimeetodi ja tulemused tüübikinnitustunnistusele. Seda 
võib teha ka muul kui tüübikinnituse andmise ajal.
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Sõiduki stabiilsusfunktsiooni demonstreerimiseks kasutatakse järgmisi dünaamilisi manöövreid ( 3 ): 

Suunakontroll Ümberminekukontroll 

Raadiuse vähendamise katse Püsiseisundi ringkatse 

Astmelise juhtimissisendi katse J-pööre 

Viivitusega siinuspööre 

J-pööre 

Ühepoolselt libedal teel (μ-split) ühekordne sõidurea 
vahetamine 

Kahekordne sõidurea vahetamine 

Tagasikäigul roolimise või „õngekonksu” katse 

Asümmeetriline üheperioodiline siinus- või impulssroolimise 
katse 

Korratavuse tõendamiseks viiakse sama sõidukiga läbi teine demonstratsioon, kasutades valitud 
manöövrit/manöövreid. 

2.2.4. Kui elektrilise juhtahelaga varustatud haagised on elektriliselt ühendatud elektrilise juhtahelaga vedu
kiga, edastavad need elektrilise juhtahela andmesidekanali kaudu teate „sõiduki dünaamiline kontroll 
aktiivne”, kui sõiduki stabiilsusfunktsioon on sekkumisrežiimis. Haagise tööomaduste tundmaõppi
miseks kasutatavad sõiduki stabiilsusfunktsiooni sekkumised ei tohi eespool nimetatud signaali käivi
tada. 

2.2.5. Minimaalse haardumuse valikuga haagiste tõhususe maksimeerimiseks on nende haagiste puhul 
lubatud muuta juhtimismoodust maksimaalse haardumuse valikuks sõiduki stabiilsusfunktsiooni 
sekkumise ajal. 

( 1 ) Mitme telje korral, kui telgede vahe on suurem kui 2,0 m, loetakse iga telg sõltumatuks teljerühmaks. 
( 2 ) Lubatud on täiendav koostoime muude sõiduki süsteemide või osadega. Kui selliste süsteemide või osade 

suhtes kohaldatakse erieeskirju, peab kõnealune koostoime vastama nende eeskirjade nõuetele, nt koos
toime roolisüsteemiga peab vastama eeskirjas nr 79 korrigeeriva roolimise kohta esitatud nõuetele. 

( 3 ) Kui ükski eespool kirjeldatud manööver ei põhjusta juhitavuse kaotust ega ümberminekut, võib kokku
leppel tehnilise teenistusega kasutada vajaduse korral muud manöövrit. 

1. LIIDE 

Dünaamilise Stabiilsuse Simulatsiooni Kasutamine 

M-, N- ja O-kategooria mootorsõidukite ja haagiste suuna- ja ümberminekukontrolli funktsiooni tõhususe 
saab kindlaks määrata arvutisimulatsiooni teel. 

1. SIMULATSIOONI KASUTAMINE 

1.1. Sõiduki tootja tõendab sõiduki stabiilsusfunktsiooni tõhusust tüübikinnitusasutusele või tehnilisele 
teenistusele sama(de) dünaamilis(t)e manöövri(te)ga, mida kasutatakse 21. lisa punktis 2.1.3. või 
2.2.3 kirjeldatud tegeliku demonstratsiooni jaoks. 

1.2. Simulatsioon on vahend, mille abil saab tõendada sõiduki stabiilsust toimiva ja mittetoimiva stabiil
susfunktsiooni korral ning koormatud ja koormamata olekus. 

1.3. Simulatsioon tehakse valideeritud modelleerimis- ja simuleerimisvahendiga. Vastavuse tõendamisel 
kasutatakse eespool punktis 1.1 ette nähtud manöövrit/manöövreid. 

Simulatsioonivahendi kehtivuse kinnitamise meetod esitatakse 21. lisa 2. liites.
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2. LIIDE 

Dünaamilise stabiilsuse simulatsioonivahend ja selle valideerimine 

1. SIMULATSIOONIVAHENDI SPETSIFIKATSIOON 

1.1. Simulatsioonimeetodi puhul võetakse arvesse sõiduki liikumissuunda ja veeremist mõjutavaid peamisi 
tegureid. Tüüpmudel võib kas otsesel või kaudsel viisil hõlmata sõiduki järgmisi parameetreid: 

a) telg/ratas; 

b) vedrustus; 

c) rehv; 

d) šassii / sõiduki kere; 

e) jõuülekanne (vajaduse korral); 

f) pidurisüsteem; 

g) nimikoormus. 

1.2. Sõiduki stabiilsusfunktsioon lisatakse simulatsioonimudelile järgmiste vahendite abil: 

a) simulatsioonivahendi alamsüsteem (tarkvaramudel) või 

b) elektrooniline juhtplokk riistvaralise juhtimiskontuuriga konfiguratsioonis. 

1.3. Haagise puhul korraldatakse simulatsioon representatiivse vedukiga ühendatud haagisega. 

1.4. Sõiduki koormatuse tingimused 

1.4.1. Simulaator peab suutma arvesse võtta sõiduki koormatuse või mittekoormatuse tingimusi. 

1.4.2. Koorem loetakse kinnitatud koormaks, kui selle omadused (mass, massijaotus ja raskuskeskme soovi
tatav maksimaalne kõrgus) vastavad tootja poolt kindlaks määratule. 

2. SIMULATSIOONIVAHENDI VALIDEERIMINE 

2.1. Rakendatava modelleerimis- ja simulatsioonivahendi kehtivuse kinnitamiseks tehakse võrdlus 
tegeliku/tegelike sõidukikatse(te)ga. Valideerimiseks kasutatav(ad) katse(d) peavad olema sellised, et 
ilma kontrolliva tegevuseta põhjustaksid need juhitavuse kaotuse (ala- ja ülejuhitavus) või ümbermi
neku vastavalt sellele, milline stabiilsuskontrolli funktsioon on representatiivsõidukile paigaldatud. 

Vastavalt vajadusele registreeritakse või arvutatakse katse(te) ajal välja järgmised liikumise muutujad 
kooskõlas standardi ISO 15037 osaga 1:2005 „Sõiduautode üldtingimused” või osaga 2:2002 
„Üldtingimused raskeveokitele ja bussidele” (sõltuvalt sõiduki kategooriast): 

a) lengerduskiirus; 

b) külgkiirendus; 

c) ratta koormus või ratta tõus; 

d) ettepoole liikumise kiirus; 

e) juhi sisend.

ET 13.11.2010 Euroopa Liidu Teataja L 297/217



2.2. Eesmärk on näidata, et sõiduki simuleeritud käitumine ja sõiduki stabiilsusfunktsiooni simuleeritud 
toimimine on võrreldavad sõidukiga korraldatud tegelikes katsetes täheldatuga. 

2.3. Simulaator loetakse kinnitatuks, kui selle väljund on võrreldav katsetulemustega, mis saadi 21. lisa 
punktis 2.1.3 või 2.2.3 määratletud manöövrite hulgast asjaomase sõidukitüübi jaoks valitud 
manöövri(te)ga. 

Püsiseisundi ringkatse puhul kasutatakse võrdlemisel alajuhitavuse kallet. 

Dünaamilise manöövri puhul võrreldakse sõiduki stabiilsusfunktsiooni käivitamist ja järjestust simu
latsiooni ja sõidukiga tehtud tegeliku katse ajal. 

2.4. Kui kontrollsõiduki ja simuleeritud sõiduki konfiguratsioonide füüsilised parameetrid on erinevad, 
tuleb neid simulatsioonis vastavalt muuta. 

2.5. Koostatakse simulaatorikatse protokoll, mille näidis on esitatud käesoleva lisa 3. liites ja mille koopia 
lisatakse sõiduki tüübikinnitustunnistusele. 

3. LIIDE 

Sõiduki stabiilsusfunktsiooni simulatsioonivahendi katseprotokoll 

KATSEPROTOKOLLI nr: ............................................. 

1. TÄHISTUS 

1.1. Simulatsioonivahendi tootja nimi ja aadress 

1.2. Simulatsioonivahendi tähistus: nimetus/mudel/number (riistvara ja tarkvara) 

2. KOHALDAMISALA 

2.1. Sõidukitüüp: (nt veoauto, traktor, buss, poolhaagis, kesktelghaagis, täishaagis). 

2.2. Sõiduki konfiguratsioon: (nt 4 × 2, 4 × 4, 6 × 2, 6 × 4, 6 × 6) 

2.3. Piiravad tegurid: (nt üksnes mehhaaniline vedrustus) 

2.4. Manööver/manöövrid, mille jaoks simulaator on kinnitatud: 

3. KONTROLLSÕIDUKI KATSE(D) 

3.1. Sõiduki(te) kirjeldus, sealhulgas veduki kirjeldus, kui katsetatakse haagist: 

3.1.1. Sõiduki(te) identifitseerimine: kaubamärk / mudel / valmistajatehase tähis 

3.1.1.1. Mittestandardsed seadised: 

3.1.2. Sõiduki kirjeldus, sh telje konfiguratsioon / vedrustus / rattad, mootor ja jõuülekanne, pidurisüs
teem(id) ja sõiduki stabiilsusfunktsiooni liik (suunakontroll/ümberminekukontroll), roolimissüsteem, 
nende nimetus/mudel/tunnuskood: 

3.1.3. Simulatsioonis kasutatud sõiduki andmed (selgesõnaliselt): 

3.2. Katse(te) kirjeldus, sealhulgas asukoht (asukohad), tee-/katseala pinnatingimused, temperatuur ja 
kuupäev(ad):
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3.3. Tulemused koormatud ja koormamata sõiduki sisselülitatud ja väljalülitatud stabiilsusfunktsiooni 
korral, sh vajaduse korral 21. lisa 2. liite punktis 2.1 osutatud liikumismuutujad: 

4. SIMULATSIOONITULEMUSED 

4.1. Sõiduki parameetrid ja simulatsioonis kasutatud väärtused, mis ei pärine tegelikult katsesõidukilt 
(kaudselt): 

4.2. Tulemused koormatud ja koormamata sõiduki iga sisselülitatud ja väljalülitatud stabiilsusfunktsioo
niga iga käesoleva liite punkti 3.2 kohaselt läbiviidud katse korral, sh vajaduse korral 21. lisa 2. liite 
punktis 2.1 osutatud liikumismuutujad: 

5. Kõnealune katse on tehtud ja katsetulemused esitatud Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 13 
(mida on viimati muudetud … seeria muudatustega) 21. lisa 2. liite kohaselt. 

Katse teinud tehniline teenistus ( 1 ) ........................................................................................................................ 

Allkiri: ........................................................................... Kuupäev: ........................................................................... 

Tüübikinnitusasutus ( 1 ) .............................................................................................................................................. 

Allkiri: ........................................................................... Kuupäev: ........................................................................... 

( 1 ) Kui tehniline teenistus ja tüübikinnitusasutus on üks ja sama organisatsioon, allkirjastavad protokolli eri 
isikud.”
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Tellimishinnad aastal 2010 (ilma käibemaksuta, sisaldavad tavalise saatmise kulusid) 

Euroopa Liidu Teataja L- ja C-seeria väljaanne ainult paberkandjal ELi 22 ametlikus keeles 1 100 eurot aastas 

Euroopa Liidu Teataja L- ja C-seeria paberkandjal + 
CD-ROMil aastane väljaanne 

ELi 22 ametlikus keeles 1 200 eurot aastas 

Euroopa Liidu Teataja L-seeria väljaanne ainult paberkandjal ELi 22 ametlikus keeles 770 eurot aastas 

Euroopa Liidu Teataja L- ja C-seeria igakuiselt ja kumulatiivselt 
CD-ROMil 

ELi 22 ametlikus keeles 400 eurot aastas 

Euroopa Liidu Teataja lisa (S-seeria – avalikud hanked ja 
pakkumismenetlused) CD-ROMil, kaks väljaannet nädalas 

mitmekeelne: 
ELi 23 ametlikus keeles 

300 eurot aastas 

Euroopa Liidu Teataja C-seeria – värbamiskonkursid konkursside keeled 50 eurot aastas 

Euroopa Liidu Teatajat saab tellida Euroopa Liidu 22 ametlikus keeles. Teataja on jaotatud L-seeriaks (õigusaktid) 
ja C-seeriaks (teave ja teatised). 
Iga keeleversioon tuleb tellida eraldi. 
Vastavalt nõukogu määrusele (EÜ) nr 920/2005, mis avaldati ELTs L 156 18. juunil 2005 ja milles sätestatakse, et 
Euroopa Liidu institutsioonid ei ole ajutiselt kohustatud koostama ja avaldama kõiki õigusakte iiri keeles, müüakse 
ELT iirikeelseid väljaandeid eraldi. 
Euroopa Liidu Teataja lisa (S-seeria – avalikud hanked ja pakkumismenetlused) tellimus sisaldab kõiki 23 keele- 
versiooni ühel mitmekeelsel CD-ROMil. 
Soovi korral saab koos Euroopa Liidu Teataja tellimusega mitmesuguseid Euroopa Liidu Teataja kaasandeid. 
Kaasannete ilmumisest teavitatakse tellijaid teadaande vahendusel, mis avaldatakse Euroopa Liidu Teatajas. 
CD-ROM asendatakse 2010. aasta jooksul DVDga. 

Müük ja tellimused 

Erinevate tasuliste perioodikaväljaannete tellimusi, k.a Euroopa Liidu Teataja tellimust, saab vormistada meie 
edasimüüjate kaudu. Edasimüüjate nimekiri on kättesaadav järgmisel veebilehel: 
http://publications.europa.eu/others/agents/index_et.htm 

EUR-Lexi (http://eur-lex.europa.eu) kaudu pakutakse otsest ja tasuta juurdepääsu Euroopa Liidu 
õigusaktidele. Nimetatud veebilehel saab tutvuda Euroopa Liidu Teatajaga ning ka lepingute, 

õigusaktide, kohtupraktika ja ettevalmistatavate õigusaktidega. 

Lisateavet Euroopa Liidu kohta saab veebilehelt http://europa.eu 
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