Euroopa Liidu [, 221
Teataja

* X %
*
*

*
*
*

* 5 %

65. aastakidik
Eestikeelne viljaanne Olgusaktld 26. august 2022

Sisukord

I  Muud kui seadusandlikud aktid

MAARUSED

* Komisjoni rakendusmiirus (EL) 2022/1426, 5. august 2022, millega kehtestatakse Euroopa
Parlamendi ja ndukogu méiruse (EL) 2019/2144 rakenduseeskirjad seoses tiisautomatiseeritud
sdidukite automaatsdidusiisteemi (ADS) titiibikinnituse jaoks ette nihtud iihtse korra ja
tehniliste Kirjeldustega (1) ..........ooouiiiiiiiiii e 1

* Komisjoni rakendusmiirus (EL) 2022/1427, 19. august 2022, millega registreeritakse kaitstud
péritolunimetuste ja kaitstud geograafiliste tahiste registris nimetus ,Nagykoriii ropogés
€SEreSZIYE™ (KGT) ....oooiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii 65

* Komisjoni rakendusméirus (EL) 20221428, 24. august 2022, milles sitestatakse proovivotu- ja
analiiiisimeetodid perfluoroalkiiiiliihendite sisalduse kontrolliks teatavates toiduainetes () ......... 66

* Komisjoni rakendusmiirus (EL) 20221429, 25. august 2022, millega muudetakse
rakendusmiiruse (EL) 2021/404 V ja XIV lisa seoses Uhendkuningriiki ja Ameerika Uhendriike
kisitlevate kannetega selliste kolmandate riikide loeteludes, millest on lubatud liitu tuua
kodulindude, kodulindude paljundusmaterjali ning kodulindude ja uluklindude virske liha
SAAAELIST (1) ...ttt e e e e e e e e 74

OTSUSED

* Komisjoni rakendusotsus (EL) 20221430, 24. august 2022, taotluse kohta registreerida Euroopa
kodanikualgatus ,,Uleskutse luua 2030. aastaks tubakavaba keskkond ja jouda Euroopa esimese
tubakavaba pdlvkonnani“ kooskolas Euroopa Parlamendi ja ndukogu méirusega (EL) 2019/788
(teatavaks tehtud numbri C(2022) 5968 all)........oveee e 103

(') EMPs kohaldatav tekst

Aktid, mille pealkiri on triikitud harilikus triikikirjas, késitlevad pdllumajanduskiisimuste igapdevast korraldust ning nende kehtivusaeg
on iildjuhul piiratud.

Kdigi iilejadnud aktide pealkirjad on triikitud poolpaksus kirjas ja nende ette on margitud tirn.




SOOVITUSED

* Komisjoni soovitus (EL)
alkiiitlithendite seire kohta

2022/1431, 24. august 2022, toidus leiduvate perfluoritud



26.8.2022 Euroopa Liidu Teataja L 221/1

II

(Muud kui seadusandlikud aktid)

MAARUSED

KOMISJONI RAKENDUSMAARUS (EL) 2022/1426,
5. august 2022,

millega kehtestatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu miiruse (EL) 2019/2144 rakenduseeskirjad
seoses tdisautomatiseeritud sdidukite automaatsdidusiisteemi (ADS) tiiiibikinnituse jaoks ette
nihtud iihtse korra ja tehniliste kirjeldustega

(EMPs kohaldatav tekst)

EUROOPA KOMISJON,
vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 27. novembri 2019. aasta miidrust (EL) 2019/2144, mis kasitleb
mootorsdidukite ja nende haagiste ning mootorsdidukite jaoks ette nihtud siisteemide, osade ja eraldi seadmestike
tiiibikinnituse ndudeid seoses nende ildise ohutuse ning sditjate ja vihekaitstud liiklejate kaitsega ning millega
muudetakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu maéirust (EL) 2018/858 ja tunnistatakse kehtetuks Euroopa Parlamendi ja
ndukogu méadrused (EU) nr 78/2009, (EU) nr 79/2009 ja (EU) nr 661/2009 ning komisjoni maarused (EU) nr 631/2009,
(EL) nr 406/2010, (EL) nr 672/2010, (EL) nr 1003/2010, (EL) nr 1005/2010, (EL) nr 1008/2010, (EL) nr 1009/2010, (EL)
nr 19/2011, (EL) nr 109/2011, (EL) nr 4582011, (EL) nr 65/2012, (EL) nr 130/2012, (EL) nr 347/2012, (EL)
nr 351/2012, (EL) nr 1230/2012 ja (EL) 2015/166, () eriti selle artikli 11 Idiget 2,

ning arvestades jargmist:

(1)  Taisautomatiseeritud sdidukite automaatsdidusiisteemi (méaaruse (EL) 2019/2144 artikli 11 Idike 1 punktides a, b, d
ja f kirjeldatud siisteem) tiiiibikinnituse jaoks on vaja votta vastu rakendusaktid. Mddruse (EL) 2019/2144 artikli 11
1dike 1 kohaselt ei tohiks automatiseeritud sdidukite suhtes kohaldada juhi kohaloleku jilgimise siisteeme. Peale
selle on iihtlustatud andmevahetusvorming (nt andmevahetus eri marki sdidukite kolonnis) veel standardimisel ja
praeguses etapis seda kiesolevas mdiruses ei kisitleta. Automatiseeritud sdidukite automaatsdidusiisteemide
heakskiitmist kédesolev mairus hdlmama ei peaks, sest hdlmamine peaks toimuma URO eeskirjale nr 157 (3
(automaatsed sdiduraja hoidmise siisteemid) viitamise kaudu méiruse (EL) 2019/2144 1 lisas, kus on loetletud URO
eeskirjad, mille kohaldamine on ELis kohustuslik.

(2)  Kogu soiduki tuiibikinnituse jaoks tuleb tdisautomatiseeritud sdidukite puhul peale automaatsdidusiisteemi
tiiiibikinnituse hankimise kdesoleva mairuse kohaselt jirgida ka Euroopa Parlamendi ja ndukogu mairuse (EL)
2018/858 () Il lisa I osa 1. liites sitestatud ndudeid. Jargmises etapis jitkab komisjon t66d, et arendada edasi ja
votta 2024. aasta juuliks vastu vajalikud néuded seeriaviisiliselt piiranguteta toodetavate taielikult automatiseeritud
soidukite ELi tiiibikinnituseks.

() ELTL 325,16.12.2019,1k 1.

() ELTL 82, 9.3.2021,1k 75.

() Euroopa Parlamendi ja ndukogu 30. mai 2018. aasta mairus (EL) 2018858 mootorsdidukite ja mootorsdidukite haagiste ning nende
jaoks ette ndhtud siisteemide, osade ja eraldi seadmestike tiiiibikinnituse ja turujdrelevalve kohta, ning millega muudetakse médaruseid
(EU) nr 715/2007 ja (EU) nr 595/2009 ning tunnistatakse kehtetuks direktiiv 2007/46/EU (ELT L 151, 14.6.2018, Ik 1).
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(3)  Taisautomatiseeritud sdidukite automaatsdidusiisteemi hindamisel (nagu siin mairuses kavandatud) toetutakse vdga
palju liiklusstsenaariumidele, mis on asjakohased eri kasutusmalliga tiisautomatiseeritud sdidukite puhul. Selleparast
tuleb need kasutusmallid mairatleda. Samuti tuleb need regulaarselt iile vaadata, neid vajaduse korral muuta ning
lisada uusi.

(4)  Mdédruse (EL) 2018/858 artikli 24 Idike 1 punktis a nimetatud teabedokument, mille tootja peab tdisautomati-
seeritud sdidukite automaatsdidusiisteemi tiiiibikinnituse jaoks esitama, tuleb koostada komisjoni rakendusméaruse
(EL) 2020/683 () II lisas kogu sdiduki tiiiibikinnituse jaoks esitatud vormil. Ent pShimdtteiihtsuse tagamiseks tuleb
kasutada teabedokumendi neid kirjeid, mis on asjakohased tdisautomatiseeritud sdiduki automaatsdidusiisteemi
tiiibikinnituse jaoks.

(5)  Automaatsdidusiisteemide keerukuse tottu tuleb peale kdesoleva mairuse kohaste suutlikkusnduete tditmise ja
katsete labimise esitada ka tootja dokumentatsioon, mis tdendab, et siisteem ei pdhjusta selle kasutusea jooksul
asjakohastes olukordades ei sdidukis viibijate ega teiste liiklejate jaoks pohjendamatuid turvariske. Selleks tuleb
sitestada ohutusjuhtimise siisteem, mille tootjad peavad sisse seadma, kehtestada tootjate ja ametkondade jaoks
parameetrid, mida tuleb kasutada automaatsdidusiisteemi seisukohalt olulistes liiklusstsenaariumides, kriteeriumid,
mille alusel hinnata, kas tootja ohutuskontseptsioon hdlmab asjaomaseid liiklusstsenaariume, ohte ja riske, ning
kriteeriumid, millele tuginedes hinnata tootjalt saadud valideerimistulemusi (eriti virtuaalsete tooriistaahelate
tulemusi). Lisaks tuleb kindlaks méirata olulised kasutusaegsed andmed, mille tootja peab esitama tiitibikinnitusa-
sutusele.

(6)  Mddruse (EL) 2018/858 artikli 28 1dikes 1 nimetatud ELi tiiibikinnitustunnistus ja selle lisand, mis tdisautomati-
seeritud sdidukite automaatsdidusiisteemi kohta vilja antakse, tuleb koostada rakendusmiiruse (EL) 2020/683
III lisas esitatud vormide jargi. Ent pohimdtteiihtsuse tagamiseks tuleb kasutada ELi tiitibikinnitustunnistuse ja selle
lisandi neid kirjeid, mis on tdisautomatiseeritud sdiduki automaatsdidusiisteemi tiiiibikinnituse seisukohalt
asjakohased.

(7)  Kui madruses (EL) 2018/858 vdi muudes ELi igusaktides ei ole sitestatud teisiti, ei mdjuta kdesolev mdairus
liikkmesriikide digust reguleerida tiisautomatiseeritud sdidukite liikluses ja kohalikes transporditeenustes liiklemist ja
kasutamisohutust. Liikmesriigid ei ole kdesoleva mairuse alusel kohustatud kindlaks madrama alasid, maanteid voi
parklaid. Kdesoleva mairusega holmatud mootorsdidukeid saab kasutada ainult artikli 1 kohaldamisalas.

(8)  Kiesolevas mairuses kavandatud meetmed on kooskdlas mootorsdidukite tehnilise komitee arvamusega,

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA MAARUSE:

Artikkel 1

Kohaldamisala

Kiesolevat médrust kohaldatakse M- ja N-kategooria tdisautomatiseeritud sdidukite automaatsdidusiisteemi tiitibikinnituse
suhtes jargmiste kasutusmallide puhul:

a) konkreetsel alal reisijate vdi kaupade veoks projekteeritud ja ehitatud tdisautomatiseeritud sdidukid, sh kahereziimsed

soidukid;

b) keskuste vahel: kindlaksmadratud algus- ja 10pp-punktiga marsruudil reisijate voi kaupade veoks projekteeritud ja
ehitatud tdisautomatiseeritud, sh kahereziimsed soidukid;

() Komisjoni 15. aprilli 2020. aasta rakendusmairus (EL) 2020/683, millega rakendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu miirust (EL)
2018/858 seoses mootorsdidukite ja mootorsdidukite haagiste ning nende jaoks ette nihtud siisteemide, osade ja eraldi seadmestike
tiiibikinnituse ja turujirelevalve suhtes kohaldatavate haldusnduetega (ELT L 163, 26.5.2020, Ik 1).
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9

automaatparkimine: kahereziimsed soidukid, millel on tdisautomaatse parkimise reZiim, konkreetsetes
parkimiskohtades. Siisteem v6ib, aga ei pruugi kasutada diinaamilise liikumise tilesande tditmisel parkimiskohas asuvat
vilist taristut (nt asukohamarkerid, tajuandurid jms).

Kui sdiduk vastab kiesoleva méddruse nduetele, voib tootja taotleda médruse (EL) 2018858 artikli 2 16ikes 3 mairatletud
sdidukite automaatsdidusiisteemile kas individuaalset voi kidesoleva miiruse kohast tiiiibikinnitust.

Artikkel 2

Moisted

Kéesolevas madruses kasutatakse lisaks mairustes (EL) 2018/858 ja 2019/2144 sitestatud mdistetele ka jargmisi:

1.

10.

11.

12.

,automaatsdidusiisteem* (ADS) — riist- ja tarkvara, mis suudab tiita pidevalt diinaamilise liikumise tilesannet teatava
konstruktsioonilise to6ulatuse piires;

»ADS-erisus” — konkreetselt konstruktsioonilise tooulatuse piires kasutamiseks ette nahtud ADSi riist- ja tarkvara;
,ADSI funktsioon” — diinaamilise liikumise tilesande teatava osa tditmiseks ette nahtud riist- ja tarkvara;

,diinaamilise liikumise iilesanne* — kdik reaalajas operatiivfunktsioonid ja taktikalised funktsioonid, mis on sdiduki
talitluseks vajalikud (v.a strateegilised funktsioonid, nagu reisi, sihtkohtade ja vahepeatuste kavandamine) ja mis
holmavad koiki jargmisi alamfunktsioone:

a) sdiduki kiilgsuunaline juhtimine rooli abil (operatiivfunktsioon);

b) sdiduki pikisuunaline juhtimine kiirendamise ja aeglustamise abil (operatiivfunktsioon);

c) sdidukeskkonna jdlgimine objektide ja siindmuste tuvastamise, dratundmise ja liigitamise abil ning reageeringu
ettevalmistamine (operatiivfunktsioon ja taktikaline funktsioon);

d) objektile ja sindmusele reageerimine (operatiivfunktsioon ja taktikaline funktsioon);
€) manoovri kavandamine (taktikaline funktsioon);
f) margatavuse parandamine valgussignaalide, helisignaalide, marguannete, Zestide jm abil (taktikaline funktsioon).

Lsoperatiivfunktsioonid“ (diinaamilise litkumise tilesandes) — millisekundite pikkuse ajakonstandi jooksul tdidetavad
funktsioonid, mis holmavad selliseid iilesandeid nagu roolimissisendid, et piisida sdiduraja piires, vdi pidurdamine, et
valtida tekkinud ohtu;

Jtaktikalised funktsioonid“ (diinaamilise likkumise iilesandes) — sekundite pikkuse ajakonstandi jooksul tdidetavad
funktsioonid, mis hdlmavad selliseid iilesandeid nagu sdiduraja valik, vahelereastumine ja moodasditmine;

,rike“ — normist kdrvalekalduv seisund, mis vdib viia tdrkeni (see vdib puudutada kas riist- voi tarkvara);
,torge“ — ADSi osis voi siisteem 1petab rikke tdttu oma ettendhtud toimimise;

,kasutusaegne seire” — tootja kogutud ja muudest allikatest hangitud andmed, et saada tdendusmaterjali ADSi reaalse
kasutuse aegse ohutusalase suutlikkuse kohta;

kasutusaegne aruandlus“ — tootja esitatavad andmed, millega tdendada ADSi reaalse kasutuse aegset ohutusalast
suutlikkust;

,ADSI kasutusiga“ — ajavahemik, mil sdidukis on voimalik kasutada ADSi;

,ADSI olelusring“ — projekteerimine, arendamine, tootmine, kasutamine, hooldamine ja kasutusest kérvaldamine;
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13. ,talitlushdire* — ADSi osise vdi siisteemi rike voi mitteettendhtud toimimine;

14. ,miinimumriski manéover” — manoover, mille eesméark on minimeerida liikluses riske, peatades sdiduki ohutus olekus
(st miinimumriski tingimustes);

15. ,miinimumriski tingimused” — sdiduki stabiilne peatunud olek, mis vihendab kokkupdrkeohtu;

16. ,konstruktsiooniline tooulatus” — kasutustingimused, milles konkreetne ADS on kavandatud toimima (mh keskkonna-,
geograafilised ja kellaajalised piirangud ning/voi teatavate liiklus- v6i teeomaduste olemasolu vdi puudumine);

17. ,objekti ja siindmuse tuvastamine ja neile reageerimine” (OEDR) — ditnaamilise lilkumise iilesande alamfunktsioonid,
mis holmavad sdidukeskkonna jdlgimist ja asjakohast reageeringut. See holmab objektide ja siindmuste tuvastamist,
dratundmist ja liigitamist ning vajaduse korral reageeringute ettevalmistamist ja reageerimist;

18. ,stsenaarium” — olukordade jirjestus vdi kombinatsioon, mida kasutatakse ADSi ohutusnduete hindamiseks;

19. ,(nominaalsed) liiklusstsenaariumid“ — méistlikult ettendhtavad olukorrad, millega ADS oma konstruktsioonilise
tooulatuse piires toimides kokku puutub (stsenaariumid hélmavad ADSi tavapirast mittekriitilist talitlust, vottes
arvesse teisi liiklejaid);

20. kriitilised stsenaariumid — stsenaariumid, mis sisaldavad piiripealseid juhtusid (nt vdga viikese tdendosusega
ootamatud tingimused), ebapiisavaid talitlusolusid, mis ei hdlma mitte ainult liiklust, vaid ka keskkonnatingimusi (nt
paduvihm v&i madalalt paistev pdike pimestab kaameraid), inimtegurit, ithendust ja sidevigasid, mille tdttu ADS
lilitub hadatalitlusele;

21. ,torkestsenaariumid” — stsenaariumid, mis sisaldavad ADSi ja/vdi sdiduki osiste torget, mille tdttu ADS kas ldheb ile
hidatalitlusele vdi jatkab tavatalitlust olenevalt sellest, kas minimaalne ohutustase on tagatud voi mitte;

22. ,tavatalitlus“ — ADSi jaoks ettendhtud talitlus konkreetsetes talitluspiirides ja -tingimustes;

23. ,hadatalitlus“ — ADSi toimimine, kui on aset leidnud siindmused, millele tuleb kiiresti reageerida, et mitte seada ohtu
inimesi ega vara;

24. ,soidukis viibiv juht” — isik, kes asjakohasel juhul ADSi ohutuskontseptsiooni kohaselt v&ib tdisautomatiseeritud
soidukis asudes:

a) ADSi sisse lilitada, lahtestada voi vilja lilitada,
b) anda ADSile kdsu miinimumriski manoovri alustamiseks,
¢) kinnitada ADSi pakutud manoovri, kui sdiduk seisab,

d) nduda pirast miinimumriski manoovrit, kui tdielikult automatiseeritud sdiduk on paigal, et ADS teeks ohutult
viikese kiirusega manoovri kiirusega kuni 6 kmfh, kusjuures ilejddnud suutlikkus vdimaldab taielikult
automatiseeritud sdiduki evakueerida lahedalasuvasse eelisasukohta,

e) valida sdidugraafiku voi kasutajate jaoks mdeldud peatused voi neid muuta voi
f) abistab tiisautomatiseeritud sdidukis olevaid reisijaid nduetekohaselt maaratletud olukordades;

(neis olukordades ei juhi tdisautomatiseeritud sdidukit selles viibiv juht ja ADS tdidab diinaamilise liikkumise tilesannet
edasi);
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25. kaugjuht“ — (kui see on ADSi ohutuskontseptsiooni seisukohalt vajalik) viljaspool tdisautomatiseeritud sdidukit asuv
isik, kes suudab tdita sdidukis viibiva juhi iilesandeid kaugjuhtimise teel, tingimusel et see on ohutu.

Kaugjuht ei juhi tiisautomatiseeritud sdidukit ja ADS tdidab diinaamilise litkumise tilesannet edasi;
26. ,kaugjuhitavad vdimekused” — spetsiaalselt kaugsekkumist voimaldavad voimekused;

27. ,R2022/1426 tarkvara tunnusnumber (R2022/1426SWIN)“ — tootja mddratud tunnus, mis annab teavet
tiitibikinnituse seisukohalt olulise ADSi tarkvara kohta, mis m&jutab tiiibikinnituse seisukohalt olulisi ADSi omadusi;

28. ,pohjendamatu risk“ — sdidukis viibijate voi teiste liiklejate tildine riskitase, mis on konstruktsioonilise to6ulatuse piires
toimides kdrgem kui vdrreldavaid transporditeenuseid osutava kisitsi juhitava sdiduki korral;

29. ,funktsionaalne ohutus” — péhjendamatute riskide puudumine talitlushéirest tulenevate ohtude korral;

30. ,kasutamisohutus“ — pdhjendamatu riski puudumine ohu korral, mis tuleneb ettendhtud funktsionaalsuse
ebapiisavusest (nt valetuvastus vdi tuvastamata jitmine), talitlushdiringutest (nt sellised @imbritseva keskkonna
tingimused nagu udu, vihm, varjud, piikesevalgus, taristu) voi sdidukis viibijate voi teiste liiklejate pdhjendatult
ettendhtavast vadrkasutamisest voi eksimusest (turvaoht siisteemi rikketa);

31. ,ohjestrateegia“ — strateegia ADSi kindla ja ohutu toimimise tagamiseks vastavalt konkreetsetele timbritseva keskkonna
ja/voi tootingimustele (nt teepinna seisund, teised liiklejad, halvad ilmaolud, vahetu kokkupdrkeoht, torked, konstrukt-
sioonilise tooulatuse piirile jdudmine jne) (see voib hdlmata ajutisi suutlikkuspiiranguid (nt maksimumkiiruse
vihendamine), miinimumriski manoovreid, kokkupdrke viltimist voi pehmendamist, kaugsekkumist jne);

32. ,kokkupdrkeni jadnud aeg” — ajavahemik enne kokkupdrget sdidukite/objektide/isikute vahel, kui nende kiirused ei
muutu ning arvestades nende trajektoore.

Piisival kiirusel puhtalt pikililkumise olukordades saadakse katsesdiduki ja muu sdiduki/objektifisiku pikisuunalise
vahekauguse (katsesdiduki séidusuunas) jagamisel katsesdiduki ja muu sdiduki/objektifisiku pikisuunalise suhtelise
kiirusega, kui tekstis ei ole sdtestatud teisiti.

Pisival kiirusel puhtalt ristiliikumise olukordades saadakse katsesdiduki ja muu sdiduki/objektifisiku lateraalse
litkumise suuna pikisuunalise vahekauguse jagamisel katsesdiduki pikisuunalise kiirusega, kui tekstis ei ole sitestatud
teisiti;

33. ,soidukitiiiip ADSI alusel” — tdisautomatiseeritud sdidukid, mis ei erine jargmiste oluliste omaduste poolest:
a) ADSi suutlikkust oluliselt mojutavad sdiduki erisused;
b) ADSi iilesehitus ja siisteemi omadused;
34. kahereziimsed sdidukid” — tdisautomatiseeritud sdidukid, millel on juhiiste, mis on projekteeritud ja ehitatud:
a) juhile kasitsi juhtimise jaoks ning
b) mille puhul saab sdidukit tdisautomaatsdidu reziimis juhtida ADS ilma juhi jirelevalveta

Kahereziimsetel sdidukitel voib iileminek késijuhtimiselt tdisautomaatreziimile ja vastupidi toimuda ainult siis, kui
soiduk on paigal.

35. ,transporditeenuse osutaja“ — isik, kes osutab transporditeenust ithe vdi mitme tdisautomatiseeritud sdidukiga.
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Artikkel 3

Tidisautomatiseeritud sdidukite automaatsdidusiisteemi tiiiibikinnitusega seotud haldussitted ja tehnilised
kirjeldused

1. Madruse (EL) 2018/858 artikli 24 1dike 1 punkti a kohaselt koos tdisautomatiseeritud sdiduki automaatsdidusiisteemi
tiiiibikinnituse taotlusega esitatava teabedokumendi asjaomased kirjed peavad hdlmama I lisas sitestatud teavet asjaomase
sisteemni kohta.

2. Tiisautomatiseeritud sdidukite automaatsdidusiisteemi tiiiibikinnituse suhtes kohaldatakse II lisas sdtestatud tehnilisi
kirjeldusi. Tiiibikinnitusasutus voi selle tehniline teenistus hindab neid kirjeldusi kooskélas III lisaga.

3. Midruse (EL) 2018/858 artikli 28 ldikes 1 nimetatud ELi tiiiibikinnitustunnistus teatava tdisautomatiseeritud
soidukite automaatsdidusiisteemi tiitibi jaoks koostatakse kooskdlas IV lisaga.

Artikkel 4
Joustumine

Kéesolev maarus joustub kahekiimnendal péeval parast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Kiesolev mairus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav kdikides litkmesriikides.

Briissel, 5. august 2022

Komisjoni nimel
president
Ursula VON DER LEYEN
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ILISA

Teabedokument tiisautomatiseeritud sdidukite automaatsdidusiisteemile ELi tiiiibikinnituse
saamiseks

NAIDIS

Teabedokument nr ... tdisautomatiseeritud sdiduki tiiiibi automaatsdidusiisteemile (ADS) ELi tiiiibikinnituse saamiseks

Jargmine teave tuleb esitada koos sisukorraga kolmes eksemplaris. K&ik joonised voi pildid tuleb esitada sobivas modtkavas
ja piisavalt iiksikasjalikuna A4-formaadis paberil vdi samas formaadis kaustas. Kui lisatakse fotod, peavad need olema
samuti piisavalt iiksikasjalikud.

0.1.

0.2.

0.2.1.

0.2.2.

0.6.

0.6.1.

0.6.2.

0.8.

0.9.

17.

17.1.

ULDANDMED

Mark (tootja kaubanimi):

Tiiiip:

Kaubanimi/kaubanimed (kui olemas):

Mitmeastmelise tiitibikinnitusega sdidukite puhul baassdiduki/eelmiste komplekteerimisastmete sdidukite
tiibikinnitusandmed (loetleda andmed iga astme kohta, need vdib esitada tabelina).

Ttp:

Variant (variandid):

Versioon(id):

Tadbikinnitustunnistuse number (sh pikenduse number) ...

Tuiuibi identifitseerimisandmed, kui need on margitud sdidukile/osisele/eraldi tehnilisele moodulile:
Kdnealuse mérgistuse asukoht:

Soiduki kategooria:

Tootja drinimi ja aadress:

Mitmeastmelise tiitibikinnitusega sdidukite puhul baasséidukifeelmis(t)e komplekteerimisastme(te) sdidukifte)
tootja drinimi ja aadress: ...

Andmesiltide asukoht ja kinnitusviis ning sdiduki valmistajatehase tahise asukoht: ...
Sassiil: ...

Kerel: ...

Koostetehas(t)e nimi/nimed ja aadress(id):

Tootja esindaja (olemasolu korral) nimi ja aadress:

AUTOMAATSOIDUSUSTEEM (ADS)

ADS:i iildine kirjeldus
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17.1.1.  Konstruktsiooniline tooulatus/piirtingimused

17.1.2.  Baassuutlikkus (objektide ja siindmuste tuvastamine ja neile reageerimine, kavandamine jne)
17.2. ADSi funktsioonide kirjeldus

17.2.1.  ADSi peamised funktsioonid (funktsionaalne arhitektuur)
17.2.1.1. Séidukisisesed funktsioonid

17.2.1.2. Sdidukivilised funktsioonid (nt vajalik(ud) tagasiisteem, viline taristu, talitlusmeetmed)
17.3. ADSi peamiste osiste iilevaade

17.3.1.  Juhtmoodulid

17.3.2.  Andurid ja nende paigutus sdidukil

17.3.3.  Téiturseadmed

17.3.4.  Kaardid ja positsioneerimine

17.3.5. Muu riistvara

17.4. ADSi iilevaade ja skeemid

17.4.1.  Susteemi skemaatiline iilevaade (nt plokkskeem)

17.4.2.  Uhenduste loetelu ja iildskeem

17.5. Tehnilised kirjeldused

17.5.1.  Tavatalitluse tehniline kirjeldus

17.5.2.  Hadatalitluse tehniline kirjeldus

17.5.3.  Nouetele vastavuse kriteeriumid

17.5.4.  Nouetele vastavuse tdendamine

17.6. Ohutuskontseptsioon

17.6.1.  Tootja kinnitus, et sdidukis ei ole pohjendamatuid riske
17.6.2.  Tarkvaraarhitektuuri illevaade (nt plokkskeem)

17.6.3. Mis madrab ADSi loogika teostuse

17.6.4.  Selliste ADSi peamiste projekteerimistingimuste iildselgitus, millega tagatakse ohutu toimimine rikketingimustes,
talitlushairingute korral ja konstruktsioonilise tooulatuse piire iiletavates tingimustes
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17.6.5  Torgetele reageerimise peamiste pdhimotete ja taandeolekuga seotud strateegia (sh riskimaandamisstrateegia —
miinimumriski manoover) iildkirjeldus

17.6.6.  Soidukis viibiva voi kaugjuhi poole poordumise tingimused

17.6.7.  Inimese (s6idukis olijad, séidukis viibiv juht ja kaugjuht) ning masina suhtlemise kontseptsioon (sh kaitse lihtsa
lubamatu aktiveerimise/kasutamise eest ja sekkumised)

17.7. Tootjapoolne suutlikkusnduete (sh objektide ja siindmuste tuvastamine, kasutajaliides, liikluseeskirja jargmine)
kontrollitus ja valideeritus ning jareldus, et stisteem on projekteeritud nii, et see ei pohjusta pdhjendamatut riski
soidukis viibijatele ega teistele liiklejatele

17.7.1.  Valitud lahenemisviisi kirjeldus

17.7.2.  Nominaalse, kriitilise ja torkestsenaariumi valimine

17.7.3.  Kasutatud meetodite ja tooriistade (tarkvara, labor, muu) kirjeldus ning usaldatavushindamise kokkuvote

17.7.4.  Tulemused

17.7.5.  Tulemuste mddramatus

17.7.6.  Tulemuste tdlgendamine

17.7.7.  Tootja deklaratsioon:
Tootja(d) ........... kinnitab/kinnitavad, et ADSis ei ole iihtegi pdhjendamatut riski sdidukis viibijatele ega teistele
liiklejale.

17.8. ADSi andmeelemendid

17.8.1.  Salvestatud andmete liik

17.8.2.  Salvestuskoht

17.8.3.  Salvestatud siindmused ja andmeelemendid

17.8.4.  Andmeturbe ja -kaitse tagamise viisid

17.8.5.  Andmete kittesaamise viisid

17.9. Kiiberturvalisus ja tarkvarauuend

17.9.1.  Kiberturvalisuse titibikinnituse number:

17.9.2.  Kiberturvalisuse juhtimissiisteemi vastavustunnistuse number:

17.9.3.  Tarkvarauuendi tiiibikinnituse number:

17.9.4.  Tarkvarauuendi juhtimissiisteemi vastavustunnistuse number

17.9.5.  ADSi tarkvara tunnus

17.9.5.1. R,SWINi voi tarkvaraversiooni(de) (kui sdidukis ei ole R, SWINi) lugemise juhiseid:
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17.9.5.2. (Asjakohasel juhul) loetelu parameetritest, mis voimaldavad kindlaks teha sdidukid, mida saab ajakohastada
punktis 17.9.4.1 nimetatud R,SWINiga tarkvara abil

17.10.  Kasutusjuhend (lisada teabedokumendile)

17.10.1. ADSi funktsionaalne kirjeldus ning milline on omaniku, transporditeenuse osutaja, séidukis viibiva juhi,
kaugjuhi jne roll

17.10.2. Ohutut kasutamist tagavad tehnilised meetmed (nt vajaliku vilise taristu kirjeldus, ajastus, hooldusvilbad ja
hooldustéode loetelu)

17.10.3. Talitlus- ja keskkonnapiirangud

17.10.4. Talitlusmeetmed (nt vajalik kas sdidukis viibiv juht voi kaugjuht)

17.10.5. Juhised torgete ja ADSi abikiisimise puhuks (sdidukis olijate, transporditeenuse osutaja, sdidukis viibiva juhi,
kaugjuhi ja avaliku sektori asutuste vdetavad ohutusmeetmed talitlushiire korral)

17.11.  Perioodilise tehnoiilevaatuse vdimaldamise vahendid

Jooniste/tabelite loetelu
Lithendid
[ lisa. Matkemodelleerimise kisiraamat

11 lisa. Kasutusjuhend

Selgitav markus

Kiesolevas teabedokumendis on teave automaatsdidusiisteemi kohta ja see dokument tuleb tdita komisjoni
rakendusmdiruse (EL) 2020/683 1 lisas esitatud ndidise jargi.
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1.1.

1.2.

1.3.

II'LISA

Suutlikkusnouded

Diinaamilise liikumise iillesanne nominaalsetes liiklusstsenaariumites

ADS peab suutma tdita kogu diinaamilise litkumise iilesande.

ADSi vdimekus tiita kogu diinaamilise liikkumise iilesanne tehakse kindlaks ADSi konstruktsioonilise tooulatuse
piires.

ADS peab diinaamilise lilkumise tillesandes suutma:

a) litkuda ohutul kiirusel ja jargida sdidukile kohaldatavaid kiirusepiiranguid;

b) hoida teiste liiklejatega sobivat vahet, ohjates sdiduki piki- ja ristisuunas litkumist;

¢) kohanduda ohutuse seisukohalt sobivalt timbritsevate liiklustingimustega (nt vltida liiklusvoo hairimist);

d) kohandada oma liikumist vastavalt ohtudele ja seadma esikohale inimelu kaitse;

Suisteem peab kdituma teiste liiklejatega suhestudes ennetavalt, et tagada stabiilne vihemuutuv pikisuunas
liikumine ja riskide minimeerimine, mil iga hetk voivad tekkida kriitilised olukorrad (nt millegi taga peidus olnud
voi ndhtav vdhekaitstud liikleja (jalakdija voi jalgrattur) voi tdisautomatiseeritud sdiduki eest mooda soitvad voi
ette reastuvad teised sdidukid).

Diinaamilise lilkumise iilesandega seotud nduded peavad olema tdidetud ka tagurpidi litkudes, kui tagasikdik on
konstruktsioonilist tooulatust arvestades vajalik voi ette ndhtud.

ADS peab avastama konstruktsioonilise tooulatuse piires diinaamilise liikumise iilesande seisukohalt olulised
objektid ja siindmused ning neile sobivalt reageerima.

Sellised objektid ja siindmused véivad olla muu hulgas jargmised:

a) mootorsdidukid ja teised liiklejad (nt mootorrattad, jalgrattad, elektritdukerattad, ratastoolikasutajad,
jalakdijad) ning takistused (nt praht, maha kukkunud kaup);

b) liiklusdnnetused;

¢) liiklusummikud;

d) teetood;

e) liikluse reguleerijad ja diguskaitsetootajad;
f) alarmsdidukid;

g) liiklusmargid ja teekattemirgised;

h) keskkonnatingimused (nt alandab vihma vdi lumesaju tdttu kiirust).

ADS peab jirgima kasutusriigi liikluseeskirja.

ADS peab suhtlema ohutult ja liikluseeskirja jargides teiste liiklejatega, nditeks:
a) signaalmanoovri kavatsused (nt suunatuled);

b) kasutama vajaduse korral helisignaali;
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¢) suhestuma ohutult liikluse reguleerijatega/diguskaitsetootajatega, teetoolistega, pddsteteenistuse todtajatega,
liiklusinspektoritega jne;

d) kahereziimse soiduki ADSi olek (kdsijuhtimisreZiim v&i tdisautomaatreziim) peab olema liikluse

reguleerijatele/diguskaitsetootajatele dratuntav.

1.3.2.  Kui sellesisulist konkreetset liikluseeskirja ei ole, ei tohi ADSiga sidukitel, mis on mdeldud vedama seisvaid voi
turvavoota inimesi, olla suuremat horisontaalset kiirendust kui 2,4 m/s? (risti- ja pikisuunalise kiirenduse
koondina arvutatud absoluutvdirtus) ja kiirenduse muutumist iile 5 m/s’.

Soidukis viibijate ja teiste liiklejate ohutust mdjutavatest teguritest olenevalt voib neid piirmédrasid asjakohasel
juhul ka tiletada (nt hadatalitluse korral).

2. Diinaamilise liikkumise iilesanne kriitilises liiklusstsenaariumis (hidatalitlus)

2.1 ADS peab suutma tdita diinaamilise liikkumise {ilesannet konstruktsioonilise tooulatuse piires koikides
pohjendatult ettendhtavates kriitilistes liiklusstsenaariumides.

2.1.1. ADS peab suutma avastada teiste liiklejatega kokku pdrkamise ohtu voi jirsku ilmuva takistuse (praht, tee
katkemine) ning suutma automaatselt teha hidaolukorras vajaliku (pidurdamine, mo6dapdige), et hoiduda
mdistlikult prognoositavast kokkupdrkest ning vahendada ohtu sdidukis viibijatele ja teistele liiklejatele.

2.1.1.1. Kui tekib teine viltimatu oht inimelule, ei kaalu ADS seda kuidagi inimese omaduste alusel.

2.1.1.2. Viljaspool tdisautomatiseeritud sdidukit asuva inimese elu kaitsmine ei tohi olla sdidukis viibijate elu kaitsmisest
vihem tihtis.

2.1.2.  Kokkupdrke viltimise/leevendamise strateegias tuleks arvesse votta asjaomaste liiklejate haavatavust.

2.1.3.  Pidrast moodapdiget peab sdiduk jatkama stabiilset litkumist nii pea, kui see on tehniliselt vdimalik.

2.1.4.  Ohutulede aktiveerimise signaal tuleb genereerida liikluseeskirjas ndutud juhtudel automaatselt. Kui tdisautomati-
seeritud sdiduk jitkab taas litkumist, tuleb ohutulede deaktiveerimise signaal genereerida automaatselt.

2.1.5.  Taisautomatiseeritud sdidukiga juhtunud liiklusdnnetuse korral peab ADS piiiidma tdisautomatiseeritud sdiduki
peatada ja teha miinimumriski manoovri, et tdita miinimumriski tingimus. ADSi tavatalitluse jitkamine ei tohi
olla vdimalik enne, kui ADS ja/vdi sdidukis viibiv juht (asjakohasel juhul) v&i kaugjuht (asjakohasel juhul) on
teinud kontrolli ja veendunud tdisautomatiseeritud sdiduki talitlusohutuses.

3. Diinaamilise litkumise iilesanne konstruktsioonilise to6ulatuse piiril

3.1. ADS peab oma konstruktsioonilise td6ulatuse ja selle piirid dra tundma.

3.1.1.  ADS peab suutma kindlaks teha, kas tema aktiveerimise tingimused on tdidetud.

3.1.2.  ADS peab avastama ja reageerima, kui tiks vdi mitu konstruktsioonilise tooulatuse tingimust ei ole (enam)
tdidetud.

3.1.3.  ADS peab suutma konstruktsioonilise tooulatuse piiridest valjumist ette niha.

3.1.4.  Konstruktsioonilise tooulatuse tingimused ja piirid mairab tootja.
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3.1.4.1. ADS peab ira tundma jargmisi konstruktsioonilise to6ulatuse tingimusi:
a) sademed (vihm, lumi);
b) kellaaeg;
¢) valgustugevus (sh kui kasutatakse valgustusseadmeid);
d) udy;
€) tee- ja sdiduraja margistus;
f) maanteekategooria (nt sdiduradade arv, eraldatud sdidurajad;

g) geograafiline piirkond (kui asjakohane).

3.1.5. Kui ADS jduab konstruktsioonilise tooulatuse piirideni, teeb see miinimumriski manoovri, et jduda
miinimumriski tingimustesse, ja teavitab sellest kas sdidukis viibivat juhti v6i kaugjuhti (kui olemas).

4, Diinaamilise liikumise iilesanne torkestsenaariumites

4.1. ADS peab tuvastama enda ja/voi sdiduki talitlushéire ning sellele reageerima.

4.1.1.  ADS peab rikete ja torgete avastamiseks tegema enesediagnostikat.

4.1.2.  ADS peab hindama oma voimekust tdita kogu diinaamilise litkumise iilesanne.

4.1.2.1. ADS peab reageerima ohutult nendele oma riketele/tdrgetele, mis ei kahjusta oluliselt selle suutlikkust.

4.1.2.2. ADSija/voi sdiduki mone muu siisteemi tdrke korral, mis ei vdimalda ADSil diinaamilise lilkumise tilesannet tdita,
peab ADS tegema miinimumriski mané6vri (miinimumriski tingimus).

4.1.2.3. ADS annab suurtest tdrgetest ja sellest tulenevast puudulikust tookorrast kohe pirast avastamist teada sdidukis
olijatele, sdidukis viibivale juhile (kui olemas) v&i kaugjuhile (kui olemas) ja liikluseeskirja jargides ka kdigile
teistele liiklejatele (ohutulede sisseliilitamisega).

4.1.2.4. Kui tdrge mdjutab sdiduki pidurdamist voi roolimist, tuleb allesjddnud suutlikkust arvestades teha miinimumriski

manoover.
5. Miinimumriski mané6ver (MRM) ja miinimumriski tingimus (MRC)
5.1. Miinimumriski manoovri kiigus peab tdisautomatiseeritud sdiduk vihendama kiirust mitte iile 4,0 m/s? kuni

peatumiseni imbritsevat liiklust ja teetaristut arvestades voimalikult ohutus kohas. Kiirem kiiruse vihendamine
on lubatud ADSi vdi tiisautomatiseeritud sdiduki raskekujulise tdrke korral.

5.2. ADS annab tdisautomatiseeritud sdiduki miinimumriski tingimustesse viimisest teada sdidukis viibijatele ja
liikluseeskirja kohaselt ka teistele liiklejatele (ohutulede sisseliilitamisega).

5.3. Taisautomatiseeritud sdiduk voib miinimumriski tingimustest lahkuda, kui ADS ja/vdi sdidukis viibiv juht voi
kaugjuht on kontrollinud ja veendunud, et miinimumriski manoovri pdhjust/pdhjusi enam ei ole.

6. Inimese ja masina koostoime

6.1. Taisautomatiseeritud sdidukis viibijatele tuleb anda piisavat teavet alati, kui see on vajalik ohutuks tegutsemiseks ja
ohtudest teavitamiseks.
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6.2. Kui ADSi ohutuskontseptsioon holmab kaugjuhi olemasolu, peab tdisautomatiseeritud sdidukis olema sditjate
jaoks voimalus vdtta temaga audiovisuaalse liidese kaudu tihendust. Selline liides peab olema tihistatud selgelt
arusaadavate markidega (nt ISO 7010 E004).

6.3. ADS peab vdimaldama sdidukis viibijatel nduda miinimumriski manoovri tegemist, et tiisautomatiseeritud sdiduk
peatada. Hidaolukorras:

a) automaatustega sdiduki uksed peavad avanema automaatselt, mil see on ohutu;
b) soitjad peavad saama seisvast sdidukist viljuda (kas uste voi avariiviljapddsu kaudu).

6.4. Kui ADSi ohutuskontseptsioon holmab kaugjuhi olemasolu, peavad tdisautomatiseeritud sdidukil olema
sOitjateruumi ja s6iduki Gmbruse visuaalse jdlgimise siisteemid (nt 1SO16505:2019 6. peatitki kohased
kaamerad), et kaugjuht saaks sdidukis ja selle iimber valitsevat olukorda hinnata.

6.5. Kui ADSi ohutuskontseptsioon hdlmab kaugjuhi olemasolu, peab ta saama elektrilise ukse eemalt avada.

6.6. ADS aktiveerib vajaduse korral sdiduki siisteemid (nt avab uksed, paneb vihma korral toole klaasipuhastid,
aktiveerib kiittesiisteemi jne).

7. Funktsionaalne ja operatiivne ohutus

7.1. Tootja peab tdendama, et ADSi projekteerimise ja arendamise kdigus on funktsionaalse ja operatiivse ohutusega

7.2.

8.1.

8.2.

piisavalt arvestatud. Tootja kehtestatud meetmed peavad tagama, et tiisautomatiseeritud sdidukiga ei kaasne selle
konstruktsioonilise to6ulatuse piires selle kasutusea jooksul samalaadsete transporditeenuste ja olukordadega
vorreldes pShjendamatuid ohte sdidukis viibijate ja teiste liiklejate jaoks.

.1.  Tootja peab mairama sobivuskriteeriumid, millest tuletatakse ADSi valideerimise sihtvdartused, et hinnata
voimaluse korral olemasolevate dnnetusandmete, (1) pddevalt ja hoolikalt juhitud tavasdidukite suutlikkuse
andmete ja tehnika taseme alusel jadkriski ODD-le.

Tootja peab suutma tagada ADSi pideva nouetele vastavuse ja ohutuse kogu kasutusea jooksul (osiste, eriti
andurite kulumine, uued liiklusstsenaariumid jne).

Kiiberturvalisus ja tarkvarauuendid

ADSi tuleb URO eeskirja nr 155 (%) kohaselt kaitsta loata juurdepddsu eest.

ADS peab toetama tarkvara uuendamist. Tarkvara uuendamise korra ja protsesside tulemuslikkust tdendab ADSi
puhul vastavus URO eeskirja nr 156 (°) nduetele.

Niiteks kui votta aluseks ELi praegused onnetusandmed busside, veokite ja autode kohta, vdiks ADSide turule laskmiseks samalaadsete
transporditeenuste ja olukordade puhul orienteeriv sobivuskriteerium olla 10 -7 surmajuhtumit td6tunni kohta. Tootja vdib kasutada
muid parameetreid ja meetodeid, kui ta suudab tdendada, et sellega ei kaasne pdhjendamatut ohutusriski vorreldes vorreldavate
transporditeenuste ja olukordadega konstruktsioonilise todulatuse piires.

ELTL 82, 9.3.2021, Ik 30.

ELTL 82,9.3.2021, Ik 60.
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8.2.1.  Tarkvara uuendamise ja tarkvarauuendite haldamissiisteemide eeskirja kohaselt tuleb siisteemi tarkvara identifit-
seerimiseks kasutada R2022/1426SWINi. R2022/1426SWIN voib olla sdidukis, aga kui ei ole, siis teatab tootja
tiriibikinnitusasutusele sdiduki voi iiksikute juhtplokkide tarkvaraversiooni(d), mis on seotud asjaomaste
tiiiibikinnitustega.

8.2.2.  Tootja esitab teabedokumendis jargmised andmed:
a) R2022/1426SWIN;
b) kuidas R2022/1426SWINi vdi (selle puudumisel) tarkvaraversioone lugeda.

8.2.3.  Tootja vdib esitada teabedokumendis loetelu parameetritest, mis voimaldavad kindlaks teha sdidukid, mida saab
ajakohastada konkreetse R2022/1426SWINiga tarkvara abil. Nimetatud teabe deklareerib tootja ja tiitibikinni-
tusasutus ei voi seda kontrollida.

8.2.4. Tootja voib hankida uue sdiduki tiiiibikinnituse, et eristada turul juba registreeritud sdidukitel kasutamiseks
mdeldud tarkvaraversioone uutel sdidukitel kasutatavatest tarkvaraversioonidest. See voib hdlmata olukordi, kus
ajakohastatakse tuiibikinnituseeskirju vdi muudetakse seeriatootmises olevate sdidukite riistvara. Kokkuleppel
tiiibikinnitusasutusega tuleb vdimaluse korral viltida katsete dubleerimist.

9. ADSi andmenduded ja konkreetsed andmeelemendid tiisautomatiseeritud sdidukite pardasalvesti jaoks
9.1. ADS peab aktiveeritud olekus alati salvestama jirgmised siindmused:
9.1.1.  ADSi (taas)aktiveerimine (kui asjakohane)

9.1.2.  ADSi deaktiveerimine (kui asjakohane)

9.1.3.  ADSi p66rdumine kaugjuhi poole (kui asjakohane)

9.1.4.  Kaugjuhi saadetud p66rdumine/sisend (kui asjakohane)

9.1.5. Hadatalitluse algus

9.1.6.  Hidatalitluse 16pp

9.1.7.  Tuvastatud kokkupdrkes osalemine

9.1.8.  Pardasalvesti kdivitamist ndudev sisend

9.1.9.  ADS algatab miinimumriski manoovri

9.1.10. Téisautomatiseeritud sdiduk jduab miinimumriski tingimustesse
9.1.11. ADS:i torge (kirjeldus)

9.1.12. Séiduki rike

9.1.13. Sdiduraja vahetamise algus

9.1.14. Séiduraja vahetamise 16pp
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9.1.15. Séiduraja vahetamise katkestamine

9.1.16. Tahtliku sdiduraja iiletamise algus

9.1.17. Tahtliku sdiduraja tiletamise 16pp

9.2 Punktide 9.1.13, 9.1.14, 9.1.16 ja 9.1.17 kohaste siindmuste mirkeid tuleb siilitada iiksnes juhul, kui need
toimuvad 30 sekundi jooksul enne punktides 9.1.5, 9.1.7, 9.1.15 v6i 9.1.8 nimetatud stindmusi:

9.3. ADSi andmeelemendid

9.3.1. Iga punktis 9.1 loetletud siindmuse kohta salvestatakse selgelt tuvastatavalt jairgmised andmeelemendid:

9.3.2.  Salvestatud siindmuse marge

9.3.3.  Sundmuse pohjus (kui asjakohane)

9.3.4.  Kuupdev (vorming: aaaa/kk/pp)

9.3.5.  Asukoht (GPSi koordinaadid)

9.3.6.  Ajatempel:
a) vorming: hh/mm/ss ajatsoon (nt 12:59:59 UTC)

b) tdpsus: +/- 1,0 sekundit.

9.4. Iga salvestatud siindmuse puhul peab selgelt tuvastatav olema kas RySWIN voi tarkvaraversiooni tunnus, mis
tdhistab stindmuse toimumise ajal kasutatud tarkvara.

9.5. Konkreetsete andmeelementide ajastustdpsuse piires samal ajal salvestatud mitme elemendi korral vaib olla
lubatud iiks ajatempel. Kui sama ajatempliga registreeritakse rohkem kui itks andmeelement, peab konkreetsete
andmeelementide teave niitama nende kronoloogilist jirjestust.

9.6. Andmete kittesaadavus

9.6.1. ADSi andmeelemendid peavad olema liidu voi riikliku diguse nduete kohaselt kittesaadavad ().

9.6.2.  Kui malumaht on ammendunud, kirjutatakse esimesena iile vanimad andmed ja jirgitakse asjakohaseid andmete
kittesaadavuse ndudeid.

Tootja esitab milumahu kohta dokumentaalsed tendid.

9.6.3.  M;-ja N,-kategooria sdidukitel peavad andmeelemendid olema kittesaadavad ka parast URO eeskirjades nr 94, ()
95 (%) vdi 137 (') sitestatud raskusastmega kokkupdrget.

“) Soovitatav maht on 2 500 ajatemplit, mis vastab 6-kuulisele kasutusajale.

ELTL 392, 5.11.2021, 1k 1.
ELTL 392, 5.11.2021, 1k 62.
ELTL 392, 5.11.2021, 1k 130.
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9.6.4. My, M;-, N,- ja Ns-kategooria séidukitel peavad punktis 9.2 nimetatud andmeelemendid olema kittesaadavad ka
pdrast kokkupdorget. Sellise voimekuse tdendamiseks kehtib jargmine:

kas:

a) pardasalvestile (kui olemas) tehakse mehaaniline pdrutus, mille raskusaste vastab URO eeskirja nr 100 (%)
kolmanda muudatuste seeria lisas 9C esitatud osiste katses kirjeldatule, ja

b) pardasalvesti peab olema paigaldatud sdiduki kabiini/sditjateruumi voi strukturaalselt piisavalt tugevasse
kohta, kus see on kaitstud sellise fiiiisilise kahju eest, mis voimaldaks andmeid kitte saada. Seda tdendatakse
tehnilisele teenistusele koos sobiva dokumentatsiooniga (nt arvutused vdi matkemodelleerimine)

voi

¢) tootja tdendab punkti 9.6.3 nduete tditmist (nt M,-/N,-kategooria sdidukid, mis on saadud M,-/N;-kategooria
soidukitest).

9.6.5. Koik salvestatud andmed peab olema vdimalik kitte saada ka siis, kui sdiduki peamine sisseehitatud toiteallikas ei
ole kasutatav.

9.6.6.  Salvestatud andmed peavad olema standardsel viisil elektroonilise side liidese (vihemalt standardse liidese —
pardadiagnostikapesa) kaudu lihtsalt loetavad.

9.7 Konkreetsed tdisautomatiseeritud sdidukite pardasalvesti andmeelemendid

9.7.1. Mddruse (EL) 2019/2144 artikli 6 kohaselt pardasalvestiga varustatud sdidukite puhul peab olema vdimalik
standardliidese (pardadiagnostikapesa) kaudu kitte saada punktides 9.3.1 ja 9.3.2 mainitud andmeelemendid, mis
on salvestatud vihemalt 30 sekundit enne viimast pardasalvesti kdivitamise sisendi saamist, ja URO eeskirja
nr 160 () lisas 4 (pardasalvesti andmed) nimetatud andmeelemendid.

9.7.2.  Kui punktis 9.1 nimetatud stindmusi 30 sekundi jooksul enne viimast pardasalvesti kdivitamise sisendi saamist ei
ole, peab olema voimalik peale pardasalvesti andmete kitte saada vihemalt ka andmeelement, mis kajastab
punktides 9.1.1 ja 9.1.2 kirjeldatud viimaseid siindmusi, mis toimusid sama voolutsiikli jooksul.

9.7.3.  Punktide 9.7.1 v6i 9.7.2 kohaselt kitte saadud andmeelemendid ei tohi sisaldada kuupieva, ajatemplit ega mingit
muud teavet, mis voimaldaks tuvastada sdidukit, selle kasutajat vdi omanikku. Selle asemel asendatakse ajatempel
teabega selle kohta, kui palju erines pardasalvesti kiivitamise sisendi saamise marge vastavast ADSi

andmeelemendist.
9.8. Tootja esitab andmete kittesaamise juhised.
9.9. Kaitse urkimise eest

9.9.1.  Tagada tuleb salvestatud andmete piisav kaitse urkimise (nt andmete kustutamise) eest (nt seadme urkimisvastane
konstruktsioon).

() ELTL 449, 15.12.2021, 1k 1.
() ELTL 265,26.7.2021, k 3.
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10. Manuaalne sdidureziim.

10.1.  Kui ADSiga tdisautomatiseeritud sdiduk vdimaldab hoolduse tegemiseks v&i parast miinimumriski manoovrit
késijuhtimist, peab sdiduki piirkiirus olema 6 km/h ja sel peab olema inimese jaoks tootja ohutuskontseptsiooni
kohase ohutu juhtimise vdimalus. ADS jitkab ka siis manooverdusalal takistuste (nt sdidukid, jalakiija)
avastamist ja aitab juhil sdiduk kokkupdrke valtimiseks kohe peatada.

10.2.  Kui kasitsi juhtimine on vdimalik ainult kiirusel kuni 6 km/h, ei pea juht tdisautomatiseeritud sdidukis viibima.
Soidukit saab juhtida sdiduki ldhedal ka puldiga, kui sdiduk jadb juhi vaatevilja. Puldi tooraadius ei tohi olla ile
10 meetri.

10.3.  Kui sdiduk voib kasijuhtimisel litkuda kiirusega iile 6 km/h, kisitatakse seda kahereziimse sdidukina.

11. Kasutusjuhend

11.1.  Tootja koostab kasutusjuhendi. Kasutusjuhendi eesmirk on tagada tdisautomatiseeritud sdiduki ohutu
kasutamine, mistdttu esitatakse itksikasjalikud juhised omanikule, sdidukis olijatele, transporditeenuse osutajale,
soidukis viibivale juhile, kaugjuhile ja asjaomastele riigi ametiasutustele.

Kui tdisautomatiseeritud sdiduk sisaldab hoolduseks voi pdrast miinimumriski manoovrit vajalikku kisitsi
juhtimist, késitletakse seda ka kasutusjuhendis.

11.2.  Kasutusjuhend peab sisaldama ADSi funktsionaalset kirjeldust.

11.3.  Kasutusjuhendis peavad olema kirjas tehnilised meetmed (nt sdiduki ja vélise taristu kontrollid ja hooldust66d,
transpordi- ja filiisilise taristu nduded, nagu asukohamarker, tajuandurid jms), talitluspiirangud (nt kiirusepiirang,
ettendhtud sdidurada, fidsiline eraldatus vastutulevast liiklusvoost), keskkonnatingimused (nt lumeta) ja
talitlusmeetmed (nt vajalik on sdidukis viibiv juht vdi kaugjuht), mis on vajalikud tdisautomatiseeritud sdiduki
liitkumise ajal ohutuse tagamiseks.

11.4.  Kasutusjuhend peab sisaldama rikete ja ADSi poordumise korral vajalikke juhiseid sdidukis oljjatele,
transporditeenuse osutajale, sdidukis viibivale juhile (kui asjakohane), kaugjuhile (kui asjakohane) ja riigi
ametiasutustele.

11.5.  Kasutusjuhendis peavad olema reeglid, mis tagavad korrektse hoolduse, iildised katsed ja edasised ldbivaatused.

11.6.  Kasutusjuhend esitatakse tiiiibikinnitusasutusele koos tiiiibikinnitustaotlusega ja see lisatakse tutibikinnitustun-
nistusele.

11.7.  Kasutusjuhend tehakse kittesaadavaks sdiduki omanikule ning (asjakohasel juhul) transporditeenuse osutajale,
soidukis viibivale juhile, kaugjuhile ja riigi ametiasutustele.
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12. Korralise tehnoiilevaatuse sitted

12.1.  Korralisel tehnoiilevaatusel peab olema vdimalik kontrollida jargmisi ADSi omadusi:

a) selle tookorras olek — vaadeldes tdrkemirgulampe parast sdiduki sitiite sisseliilitamist ja lampide kontrollimist.
Kui tdrkemargulamp asub sellises kohas, kus saab kuvada eri aegadel eri infot, tuleb enne tdrkemirgulambi
kontrollimist veenduda, et see kuvamiskoht on téokorras;

b) selle korrektne toimimine ja tarkvara terviklus — kasutades elektroonilist liidest (nt Euroopa Parlamendi ja
ndukogu direktiivi 20144 5[EL (') III lisa punkti I alapunktis 14 mdiiratletu), kui sdiduki tehnilised naitajad
seda vbimaldavad ja vajalikud andmed on kittesaadavad. Tootjad hoolitsevad selle eest, et tehniline teave
elektroonilise liidese kasutamise kohta oleks kooskdlas komisjoni rakendusmiiruse (EL) 2019/621 ()
artikliga 6 kittesaadav.

(") Euroopa Parlamendi ja ndukogu 3. aprilli 2014. aasta direktiiv 2014/45/EL, milles kisitletakse mootorsdidukite ja nende haagiste
korralist tehnoiilevaatust ja millega tunnistatakse kehtetuks direktiiv 2009/40/EU (ELT L 127, 29.4.2014, 1k 51).

(") Komisjoni 17. aprilli 2019. aasta rakendusmdirus (EL) 2019/621, milles kasitletakse kontrollitavate aspektide tehnoiilevaatuseks
vajalikke tehnilisi andmeid ja soovituslike iilevaatusmeetodite kasutamist ning millega kehtestatakse iiksikasjalikud eeskirjad
andmevormingu ja asjakohasele tehnilisele teabele juurdepddsu korra kohta (ELT L 108, 23.4.2019, lk 5).
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IIT LISA
Vastavushindamine

ADS:i iildine vastavushindamine tugineb jargmisele:

— 1. osa: hinnatavad liiklusstsenaariumid;

— 2. osa: ADSi ohutuse hindamine ja tootja ohutusjuhtimise stisteemi audit;

— 3. osa: kdige tihtsamate litklusstsenaariumide katsetamine;

— 4. osa: pohimdtted, mida kasutada ADS valideerimise virtuaalse tooriistaahela usaldusvaarsuse hindamisel;

— 5. osa: tootja siisteem kasutusel olevate sdidukite aruandluse tagamiseks.

11 lisas esitatud ndudeid voib titibikinnitusasutus (vdi selle tehniline teenistus) katsetega kontrollida.

1. OSA

HINNATAVAD LIIKLUSSTSENAARIUMID

1. Minimaalne arv liiklusstsenaariume

1.1. Kasutada tuleb punktis 1 loetletud stsenaariumeid ja parameetreid, kui need on ADSi konstruktsioonilise
tooulatuse seisukohalt asjakohased.

Kui tootja punktis 1 loetletud parameetreid ei jargi, peab ta dokumentatsioonis esitama kasutatud ohutusalase
suutlikkuse moddikud ja eeldused. Need peavad tdendama, et tdisautomatiseeritud sdidukiga ei kaasne
pohjendamatuid riske. Selliseid ohutusalase suutlikkuse méddikuid ja eeldusi peavad toetama kasutusaegse seire

andmed.

1.2. Parameetrid, mida tdisautomatiseeritud sdiduk peab kasutama sdiduraja vahetamise stsenaariumides

1.2.1. Sdiduraja vahetamisega seotud stsenaariumeid ja parameetreid tuleb kohaldada kooskdlas URO eeskirjaga
nr 157 ().

1.3. Parameetrid, mida tdisautomatiseeritud sdiduk peab kasutama pooramise ja iiletamise stsenaariumides

1.3.1. Kui tdpsem sellesisuline liikluseeskiri puudub, tuleb pooramisel ja iiletamisel (vt joonis 1) teiste liiklejatega

suhestumisel kuivades oludes ja korraliku teekatte korral arvestada jargmiste nduetega.

1.3.2. Kui sdiduk tthineb vastassuunda iiletades voi tiletamata tehtava pooramise ajal eesdigusega liikklusvooga, ei tohi
sihtrajal liikujad olla tema parast sunnitud aeglustama. Ent tuleb tagada, et sihtrajal eesdigusega lihenevate
soidukite kokkupdrkeni jadnud aeg (juhtum a joonisel 1) ei oleks kunagi alla TTC,,,:

T1C,, = ete) 1

2B

kus:
v, on tdisautomatiseeritud sdiduki kiirus;

v, on eesdigusega laheneva sdiduki kiirus;

() ECE/TRANS/WP.29/2022/59/Rev.1.
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f on 3 m/s?, mis on eesdigusega sdidukite maksimaalne lubatud aeglustus;

pon 1,5 s, mis on eesdigusega laheneva sdiduki reageerimisaeg.

1.3.3. Kui sdiduk peab pooramiseks iiletama vastassuuna, ei tohi seal likkujad ega sihtrajal eesdigusega litkujad olla
tema parast sunnitud aeglustama. Ent liiklustihedust arvestades tuleb tagada, et peale sihtreal ldhenevate
eesdigusega sdidukite ei oleks ka sdiduki suhtes risti likkuvate eesdigusega sdidukite kokkupdrkeni jadnud aeg
enne kujuteldavat kokkupdrkepunkti (trajektooride 16ikepunkt juhtumis b joonisel 1) kunagi alla TTC,,:

TG = 5.5+p

kus:

v on tdisautomatiseeritud sdiduki lilkumistrajektoori iiletava eesdigusega sdiduki kiirus;

f on 3 m/s?, mis on eesdigusega ristisuunas lilkuva sdiduki maksimaalne lubatud aeglustus;
pon 1,5 s, mis on eesdigusega ristisuunas liikkuva sdiduki reageerimisaeg.

Sama kehtib ka eesdigusega sdiduki lilkumistrajektoori iiletades (juhtum c joonisel 1): eesdigusega sdidukite
kokkuporkeni jainud aeg enne kujuteldavat kokkupdrkepunkti (trajektooride 15ikepunkt) ei tohi olla kunagi
alla kiesolevas punktis mairatletud live TTC,,.

r

1

Joonis 1. Teepikkused pooramise ja iiletamise ajal.

Juhtum a. Kaugus sihtrajale ldhenevatest eesdigusega liiklejatest, mida tuleb jilgida eesdigusega liikleja
sdidurajale pooramisel ja sellega ithinemisel.

Juhtum b. Noutav kaugus vastutulevast eesdigusega liiklusvoost, kui poordel iiletatakse vastassuund.

Juhtum c. Teepikkus eesdigusega ristisuunas lilkuva sdidukiga, millele tuleb teed anda, kui iiletatakse selle
soidurada.

1.4. Parameetrid, mida tdisautomatiseeritud sdiduk peab kasutama hddamanddvri stsenaariumides (diinaamilise
liikkumise iilesanne kriitilistes stsenaariumides)
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1.4.1. ADS peab viltima kokkupdrget eesliikuva sdidukiga, mis vahendab kiirust kogu oma pidurdustdhususega ja
itkski teine sdiduk nende kahe vahele ei keera.

1.4.2. Kokkupdrkeid samas suunas liikuvate ettereastuvate sdidukite, jalakdijate ja jalgratturitega ning teed iiletama
hakkavate jalakdijatega tuleb viltida vihemalt jargmise valemiga méiratud tingimustes:

TTCai-in2 5%+ P+

kus:

TTCuy-m on kokkupdrkeni jddnud aeg hetkel, mil sdiduk vdi jalgrattur on tdisautomatiseeritud sdiduki
soidurajale ette reastunud tile 30 cm;

v, on suhteline kiirus (m/s) tdisautomatiseeritud sdiduki ja sellega samale sdidurajale keerava sdiduki vahel (see
on positiivne kui ADS on kiirem kui ettereastuv sdiduk);

f on tdisautomatiseeritud sdiduki maksimaalne aeglustus, mis eeldatakse olevat:
2,4 m/s?, kui selles on seisvad voi kinnitamata sditjad ja selle ette reastub moni sdiduk;

6 m/s?, kui selles on seisvad vdi kinnitamata sditjad ja tegu on mdne teise jalakdijaid voi jalgrattureid sisaldava
stsenaariumiga;

6 m/s?, kui tegu on muude tdisautomatiseeritud sdidukitega;

p on aeg, mida tdisautomatiseeritud sdidukil on vaja hiadapidurduse algatamiseks ja mis eeldatakse olevat 0,1 s;
T on aeg maksimaalse aeglustuseni f§ jdudmiseni, mis eeldatakse olevat:

0,12 s, kui tdisautomatiseeritud sdidukis on seisvad voi kinnitamata sditjad;

0,3 s, kui tegu on muu tdisautomatiseeritud sdidukiga.

Selle valemi jirgimine on kohustuslik ainult ette reastuvate liiklejate korral, kes olid enne nihtavad vahemalt
0,72 sekundit:

see tahendab kokkupdrke viltimise nduet, kui teine liikleja reastub ette jargmistest suurema kokkupdrkeajaga
(ndidatud 10 km/h kiirusesammude kaupa). Neid noudeid tuleb tiita keskkonnatingimustest olenemata.

ot L T mtamats sogad | TG 15 muud sidukid
10 0,74 0,48
20 132 0,71
30 1,9 0,94
40 2,47 1,18
50 3,05 1,41
60 3,63 1,64

Kui sdidurajavahetus tdisautomatiseeritud sdiduki rajale toimub viiksema kokkupdrkeajaga, ei saa enam
eeldada, et kokkupdrke valtimist ei toimu. ADSi ohjestrateegia voib minna kokkupdrke viltimiselt iile vaid
kokkuporke leevendamisele, kui tootja suudab tdendada, et see suurendab sdidukis viibijate ja teiste liiklejate
turvalisust (nt eelistades pidurdamist mdnele teisele man66vrile).
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1.4.3. ADS peab viltima kokkupdrget sdiduki eest 14bi lilkuva jalakdija voi jalgratturiga.

1.4.3.1.  Soidutingimused linnas ja maal

1.4.3.1.1. ADS peab viltima kokkupdrget, kui sdidab kuni 60 kmj/h ja tema ette liigub kiirusel kuni 5 km/h nihtav
jalakdija voi kuni 15 km/h nihtav jalgrattur. See tuleb tagada konkreetsest ADSi tehtavast manoovrist
olenemata.

1.4.3.1.2. Kui jalakiija vdi jalgrattur liigub eelmainitust kiiremini ja ADS ei suuda enam kokkupdrget dra hoida, voib ADSi
ohjestrateegia minna kokkupdrke véltimiselt tile kokkupdrke leevendamisele, kui tootja suudab tdendada, et see
suurendab sdidukis viibijate ja teiste liiklejate turvalisust (nt eelistades pidurdamist monele teisele manoovrile).

1.4.3.1.3. ADS peab leevendama kokkupdrget ootamatult ilmunud jalakaija voi jalgratturiga nii, et vihendab kokkupdrke
ajaks kiirust vahemalt 20 km/h vdrra. See tuleb tagada konkreetsest ADSi tehtavast manoovrist olenemata.

1.4.3.1.4. Eeltoodud (jalakiijate ja jalgratturite ettesattumisega seotud) nduete tditmise tdendamiseks v&ib juhinduda
Euroopa uute autode hindamise programmi (Euro NCAP) raames viljatootatud katsetamise ja hindamise
stsenaariumidest.

1.4.3.2.  Kiirteel sditmise tingimused

1.4.3.2.1. Jalakiijate ettesattumisega seotud stsenaariumeid tuleb kohaldada kooskdlas URO eeskirjaga nr 157.

1.4.3.2.2. Kui jalakiija liigub teele URO eeskirjas nr 157 nimetatud parameetritest erinevalt ja ADS ei suuda enam
kokkupdrget dra hoida, voib ADSi ohjestrateegia minna kokkupdrke viltimiselt iile kokkupdrke
leevendamisele, kui tootja suudab tdendada, et see suurendab sdidukis viibijate ja teiste liiklejate turvalisust (nt
eelistades pidurdamist monele teisele manoovrile).

1.5. Kiirteele sditmine

Taisautomatiseeritud sdiduk peab suutma poorata kiirteele ohutult, kohandades kiirust liikklusvoole vastavalt ja
lilitama liikluseeskirja kohaselt sisse suunatule.

Kui iimberreastumise mandover on 14bi, tuleb suunatuli vilja lillitada. Kohaldada tuleb sdiduraja vahetamise
stsenaariumi parameetreid.

1.6. Kiirteelt lahkumine

Taisautomatiseeritud sdiduk peab suutma kiirteelt lahkumist ette niha, sdites selleks valjuvale sdidurajale
lahimal séidurajal, ega tohi enne véljuvale sdidurajale reastumise manoovri algust pdhjendamatult aeglustada.

Tdisautomatiseeritud sdiduk peab kasutama liikluseeskirja kohaselt suunatuld ja reastuma pdhjendamatu
viivituseta imber viljuvale sdidurajale.

Kui imberreastumise manoover on labi, tuleb suunatuli asjaomase riigi liikkluseeskirja kohaselt vilja liilitada.
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1.7. Teemaksu kogumise kohast labi sditmine

Tdisautomatiseeritud sdiduk peab konstruktsioonilisest tooulatusest olenevalt suutma valida dige vdrava ja
kohandada liiklusvoogu arvestades kiirust seal lubatud piirides.

1.8. Soit teedel, mis ei ole kiirteed

Konstruktsioonilisest tooulatusest olenevalt tuleb kohaldada sobivat punktides 1.2-1.4 kirjeldatud stsenaariumi.
1.9. Parameetrid, mida tuleb kasutada automaatsel parkimisel

1.9.1. Konstruktsioonilisest to6ulatusest olenevalt tuleb kohaldada sobivat punktides 1.3-1.5 kirjeldatud
stsenaariume. Nende stsenaariumide jaoks kasutatavaid parameetreid voib olla vaja kohandada, et votta arvesse
piiratud sdidukiirust ja parkimiskohas véimalikku iildist ndhtavuse puudumist. Erilist tdhelepanu tuleb poorata
sellele, et hoiduda jalakiijatele (eriti lastele ja lapsekdrudele) otsa sditmisest.

2. Punkti 1 vilised stsenaariumid

2.1. Luua tuleb punktis 1 loetlemata stsenaariumid, et hdlmata mdistlikult ettendhtavaid kriitilisi stsenaariume (sh
konstruktsioonilise todulatuse piires ette tulevad tdrked ja ohud teel).

2.2. Kui ADSi voimekus on kaugjuhitav, peavad stsenaariumid hdlmama kaugjuhitavast voimekusest tingitud ohte ja
torkeid.

2.3. Punktis 1 loetlemata stsenaariumide koostamise meetod peab jirgima kiesoleva lisa 1. osa 1. liites sitestatud
pohimdtteid.

2.4, Meetod, mida tootja kasutab punktis 1 loetlemata stsenaariumite koostamiseks, tuleb dokumenteerida ja esitada

ADSi hindamiseks esitatavate dokumentide seas.
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1. liide

Pohimdtted, mida jirgida ADSi konstruktsioonilise to6ulatuse seisukohalt oluliste stsenaariumide koostamisel

2.

2.1. Konstruktsioonilise tooulatuse analiiiis
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Stsenaariumide koostamine ja liigitamine

Kvalitatiivsest aspektist saab stsenaariumid jagada nominaalseteks, kriitilisteks ja torkestsenaariumiteks, mis vastavad
kas tava- voi hidatalitlusele. Neile kategooriatele vastavaid liiklusstsenaariume saab koostada kas andme- voi
teadmuspohiselt. Teadmuspdhise ldhenemise korral tuvastatakse ohtlikud stindmused siisteemselt ja koostatakse
stsenaariumid eksperdi teadmiste alusel. Andmepohisel lihenemisel tuvastatakse ja liigitatakse ettetulevad
stsenaariumid kittesaadavate andmete alusel. Stsenaariumid tuletatakse tdisautomatiseeritud sdiduki konstruktsioo-
nilisest tooulatusest.

Nominaalsed stsenaariumid

Et tuletada nominaalseid lisastsenaariume, mis tagaks konkreetse kasutusala hdlmatuse, v6ib tootja abi saada mitmest
analiiiisiraamistikust. Need jagunevad jargmiselt:

Konstruktsiooniline to6ulatus hdlmab iimbrust (nt fuisiline taristu), keskkonnatingimusi, diinaamilisi elemente (nt
liiklus, vdhekaitstud liiklejad) ja konkreetse ADSi rakenduse talitluspiiranguid. Analiiiisi eesmirk on tuvastada
konstruktsioonilise to6ulatuse nditajad ning médrata omadused ja objektide vaheline suhestumine. Uuritakse

konstruktsioonilise tooulatuse mdju ADSI talitluspadevustele. Sellise analiiiisi ndide on tabelis 1.

Tabel 1

Diinaamilised elemendid ja nende omadused

Objektid

Stindmused/suhestumine

Soidukid

(nt

autod, kergveokid,

raskeveokid, bussid, mootorrattad)

Eesliikuv sdiduk aeglustab (ette)
Eesliikuv sdiduk on peatunud (ette)
Eesliikuv sdiduk kiirendab (ette)
Umberreastumine (ette kiiljele)

Ettereastumine (kdrvale)
Pooramine (ette)

Vastassuunas liheneb sdiduk (ette/kiiljele)
K&rvalrajal laheneb sdiduk (ette/kiiljele)

Pealesdidutee (ette/kiiljele)

Viljareastumine (ette)
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Jalakiija Uletab teed iilekdigurajal (ette)
Uletab teed viljaspool tilekidigurada (ette)
K&nnib konniteel/teepeenral

Jalgrattur Soidab soidurajal (ette)

Soidab korvalasuval sdidurajal (ette kiiljele)
Soidab jalgrattateel (ette/kiiljele)

Soidab kdnniteel /teepeenral

Uletab teed iilekiigurajal (ette/kiiljele)

Uletab teed viljaspool iilekdigurada (ette/kiiljele)

Loom Seisab sdidurajal (ette)

Liigub sdidurajale voi sealt dra (ette/kiiljele)
Seisab voi liigub korvalrajal (ette)

Seisab voi liigub teepeenral

Praht Seisab sdidurajal (ette)

Muud liikuvad objektid (nt poekirud) | Liikumatult sdidurajal (ette/kiiljele)
Liigub sdidurajale vdi sealt dra (ette/kiiljele)

Liiklusmirk Peatu, anna teed, kiirusepiirang, iilekdigurada, raudtee, ristmik, dueala
Liiklusmark Ristmik, raudteeiilesdit, dueala
Soiduki marguanded Suunatuled

2.2. Objektide ja siindmuste tuvastamise ja neile reageerimise analiiiis Talitluspddevuse tuvastamine

Kui objektid ja asjaomased omadused on kindlaks tehtud, saab kaardistada ADSi sobiva reageeringu. ADSi reageering
kujundatakse sobivate funktsionaalsete nduete alusel, kohaldades kiesoleva mairuse suutlikkusndudeid ja
kasutuskohas kehtivat liikluseeskirja.

Objektide ja siindmuste tuvastamise ja neile reageerimise analiiiisi tulemuseks on samuti komplekt padevusi, mida saab
seostada konstruktsioonilise tooulatusega seotud talitluspadevustega, et tagada asjaomaste ametkondlike ja &iguslike
nduete jargimine. Tabelis 2 on kvalitatiivne ndide siindmuse ja reaktsiooni paaridest.

Objektide, siindmuste ja nende vdimaliku suhestumise paarid (olenevalt konstruktsioonilisest tooulatusest)
moodustavad analiiiisitava ADSi  seisukohalt olulised nominaalstsenaariumid. Nominaalsete stsenaariumide
kindlakstegemisel v6ib abi olla stsenaariumikirjelduste tdiustatud kombinatsioonist, mis hdlmavad ODD-s niiteks
taristu omadusi, objekte ja siindmusi ning reageeringuid mdjutavaid ohte (nt ilm, nahtavus). Nende tuvastamisel ei
piirduta mitte ainult liikklustingimustega, vaid hdlmatakse ka keskkonnatingimused, inimtegur, ithendus ja sidevead.
Kuna siindmuste parameetrid (eeldused) on veel mddramata, tuleb analiiiisi tulemusena saadud nominaalseid
stsenaariume vaadelda funktsionaalsel ja abstraktsel tasandil.

Tabel 2

Talitluspidevused konkreetsete siindmuste korral

Siindmus Reageering
Eesliikuv sdiduk aeglustab Jargne soidukile, aeglusta, peatu
Eesliikuv sdiduk on peatunud Aeglusta, peatu
Eesliikuv sdiduk kiirendab Kiirenda, jargne sdidukile
Eesliikuv sdiduk poorab Aecglusta, peatu
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Sdiduk vahetab sdidurada Anna teed, aeglusta, jirgne soidukile
Soiduk reastub ette Anna teed, aeglusta, peatu, jirgne sdidukile
Soiduk sdidab teele Jargne soidukile, aeglusta, peatu
Vastassuunas liheneb sdiduk Aeglusta, peatu, muuda sdiduraja piires kohta, liigu sdidurajalt valja
Kdrvalrajal laheneb sdiduk Anna teed, aeglusta, peatu

Eesliikuv sdiduk reastub sdidurajalt | Kiirenda, aeglusta, peatu

vilja

Jalakiija tiletab teed iilekdigurajal Anna teed, aeglusta, peatu

Jalakdija iletab teed viljaspool | Anna teed, aeglusta, peatu

iilekdigurada

Jalgrattur soidab sdidurajal Anna teed, jargne

Jalgrattur sdidab tdisautomatiseeritud | Hoia oma sdiduraja piires eemale
soidukitele moeldud rajal

Jalgrattur iletab teed iilekdigurajal Anna teed, aeglusta, peatu

Jalgrattur iletab teed viljaspool | Anna teed, aeglusta, peatu
tilekdigurada

3. Kiriitilised stsenaariumid

Kriitilisi stsenaariume saab tuletada kas nominaalsete stsenaariumide piiripealsete eelduste alusel (andmepdhiselt) voi
talitluspuuduste hindamise standardmeetoditega (teadmuspdhiselt, vt nt 2. osa punkt 3.5.5). Kriitiliste stsenaariumide
kindlakstegemisel vdib olla abi stsenaariumikirjelduste ja servavairtuste tdiustatud kombinatsioonist, mis hdlmavad
ODD-s nditeks taristu atribuute, objekte ja siindmusi, reageeringuid mojutavaid ohte (nt ilm, nahtavust piiravad
tegurid, suhtlemine teiste liiklejatega peale kiivitunud objekti voi siindmuse). Kriitiliste stsenaariumide tuvastamisel ei
piirduta mitte ainult liiklustingimustega, vaid arvestatakse ka keskkonnatingimuste, inimteguri, tihenduse ja
sidevigadega. Kriitilised stsenaariumid vastavad ADSi hadatalitlusele.

4.  Torkestsenaariumid
Nende eesmark on hinnata, kuidas ADS reageerib torgetele. Kirjanduses on eri meetodeid (vt nt 2. osa punkt 3.5.5).

Tootja peab ADSi arendamisel médrama iga tuvastatava talitlustdrke ja selle tagajirje jaoks sobiliku strateegia (st
tagama torkekindluse).

Torkestsenaariumide kohaldamise eesmirk on hinnata ADSi vdimet tdita ohutuse seisukohalt kriitilise tdhtsusega
olukordade puhuks kehtestatud ndudeid ja alamndudeid (nt ADS tuleb toime ohutuse seisukohalt kriitiliste
olukordadega ja ADS tuleb ohutult toime torkereziimidega).

5. Eeldused: mis on konkreetse stsenaariumi puhul loogiline

Et eelmistes punktides mainitud stsenaariume oleks voimalik hinnata kas matkemodelleerimise voi fitiisilise katsega,
voib tootjal olla vaja anda neile eelduste abil pohimétteithtsed parameetrid.

Tootja peab esitama eelduste kohta tdendid (nt arendusetapis kogutud andmed, reaalsete onnetuste andmed ja
realistliku sdidumaneeri hindamised).

Kriitiliste stsenaariumide iseloomustamiseks kasutatavad parameetrid peaksid hdlmama stsenaariumikirjeldustes
mdistlikult prognoositavaid vaartusi, kuid need ei tohiks piirduda dokumenteeritud andmebaasides juba
olemasolevate vddrtustega.
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2. 0SA
ADSi OHUTUSKONTSEPTSIOONI HINDAMINE JA TOOTJA OHUTUSJUHTIMISE SUSTEEMI AUDIT
1. Uldist

1.1. Tidbikinnitust andev tiiibikinnitusasutus voi selle tehniline teenistus kontrollib sihiparaste pisteliste kontrollide
ja katsete abil (eriti kdesoleva lisa punktis 4 nimetatud), kas dokumentatsioonis esitatud ohutusargumendid
vastavad II lisa nduetele ning kas tootja on dokumentatsioonis kirjeldatud konstruktsiooni ja protsesse
tegelikult rakendanud.

1.2. Kuigi esitatud dokumentatsiooni, tdendite ning tuiibikinnitusasutust rahuldaval viisil kdesoleva médruse
kohaselt tehtud ADSi ohutuskontseptsiooni hindamise ja ohutusjuhtimise siisteemi auditi p&hjal peetakse
tiiibikinnituse saanud ADSi jddkriski taset sdidukitiiiibi kasutuselevotmise jaoks lubatavaks, vastutab
tiiiibikinnitust taotlev tootja ADSi kasutusea viltel ADS;i iildise kdesoleva mairuse nduete kohase ohutuse eest.

2. Mbisted

Kiesolevas lisas kasutatakse jargmisi moisteid:

2.1. ,ohutuskontseptsioon — selliste ADSi jaoks kavandatud meetmete kirjeldus, mille kohaselt tootab tdisautomati-
seeritud sdiduk konstruktsioonilise tooulatusega seotud stsenaariumide ja siindmuste korral viisil, millel ei ole ei
rikketa (operatiivne ohutus) ega rikkeolukorras (funktsionaalne ohutus) péhjendamatut riski selles sditjatele ega
teistele liiklejatele. Ohutuskontseptsiooni osa peab olema taandeoleku vdimalus: kas osaline toimimine v&i
hidavajalikke ADSi funktsioone tagava varusiisteemi kasutamine;

2.2. ~moodul“ — kdesolevas lisas kisitletav vdikseim siisteemi osa (neid osade kombinatsioone vaadeldakse identifit-
seerimise, analiliisimise v0i asendamise seisukohast iihe iiksusena);

2.3. silekandeiihendused“ — eraldi asuvate moodulite omavaheliseks ithendamiseks kasutatavad vahendid, mille
kaudu edastatakse signaale, andmeid vdi energiat; see varustus on enamasti elektriline, kuid v6ib osaliselt olla
ka mehaaniline, pneumaatiline voi hiidrauliline;

2.4. ,ohjepiirkond” — viljundimuutuja ehk ulatus, mida stisteem tdendoliselt ohjab;

2.5. Lfunktsionaalse talitluse piirid“ — vilised fuiiisilised piirid, mille ulatuses suudab ADS tiita diinaamilise liikumise
iilesannet.

3. ADSi dokumentatsioon

3.1. Nouded

Tootja esitab dokumentatsiooni, mis vdimaldab tutvuda ADSi pdhikonstruktsiooniga ja sellega, kuidas see on
tthendatud soiduki muude siisteemidega voi kuidas toimub viljundmuutujate otsene reguleerimine, ning
millised on viline riist- ja tarkvara ning kaugjuhitavad voimekused.

Selgitatakse tootja mairatud ohutuskontseptsiooni ja ADSi funktsiooni (funktsioone) (sh ohjestrateegiaid).

Dokumentatsioon peab olema lithike, ent sisaldama tdendeid selle kohta, et projekteerimis- ja arendustegevuses
on osalenud kdigi asjaomaste ADSi valdkondade asjatundjad.

Perioodilise tehnoiilevaatuse katsete puhul kirjeldatakse dokumentides, kuidas kontrollida ADSi praegust
tooseisundit ning funktsionaalsust ja tarkvara terviklust.
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Tuubikinnitusasutus hindab dokumentatsiooni, mis peab tdendama, et ADS:

a) on projekteeritud ja arendatud talitlema nii, et ei pohjusta deklareeritud konstruktsioonilise tooulatuse piires
pohjendamatuid riske sdidukis viibijatele ega teistele liiklejatele;

b) vastab kidesoleva mairuse II lisas sitestatud suutlikkusnouetele;

¢) on arendatud nii, nagu tootja on deklareerinud.

3.1.1. Dokumentatsioon tehakse kittesaadavaks kolmes osas:

a) tadbikinnituse taotlus — tidibikinnituse taotlemise ajal tiiibikinnitusasutusele esitatav teabedokument peab
sisaldama lithiteavet I lisas loetletu kohta (see muutub tiiiibikinnituse osaks);

b) tutibikinnituseks esitatud ametlik dokumentatsioon, mis sisaldab kdesolevas punktis (3, v.a 3.5.5) loetletud
materjale, mis esitatakse tiitibikinnitusasutusele ADSi tiiiibikinnituse eesmirgil (titiibikinnitusasutus kasutab
seda dokumentatsiooni kiesoleva lisa punktis 4 sitestatud kontrollimisel peamise abimaterjalina; tiitibikinni-
tusasutus tagab, et see dokumentatsioon on kittesaadav vdhemalt 10 aasta viltel pirast sdidukitiiiibi
tootmise 10petamist);

¢) punktis 3.5.5 nimetatud konfidentsiaalsed lisamaterjalid ja analiiiisiandmed (intellektuaalomand) jddvad
tootjale, kes lubab nendega ADSi tiiiibikinnituse andmise ajal kontrollimise eesmirgil tutvuda (nt tootja
tehnilises rajatises). Tootja tagab, et need materjalid ja analiiiisiandmed on kittesaadavad 10 aasta viltel
pérast sdidukitiiibi tootmise lopetamist.

3.2. ADS:i iildkirjeldus
3.2.1. Esitatakse lihtne ADSi talitluskarakteristikute ja omaduste kirjeldus.
3.2.2. Kirjeldus peab sisaldama jargmist:

3.2.2.1.  Konstruktsiooniline tooulatus: maksimumkiirus, teetiiiip (nt spetsiaalne sdidurada), kasutusriik/-piirkond,
ndutavad tee- ja keskkonnatingimused (nt lumeta)/piirtingimused

3.2.2.2.  Baassuutlikkus (nt objektide ja sindmuste tuvastamine ja neile reageerimine, talitluseks vajalik viline taristu)
3.2.2.3.  Suhestumine teiste liiklejatega

3.2.2.4.  Peamised miinimumriski manoovri tegemise tingimused

3.2.2.5.  Soidukis olijate, sdidukis viibiva juhi (kui asjakohane) ja kaugjuhiga (kui asjakohane) suhtlemise kontseptsioon

3.2.2.6. Kuidas sdidukis viibiv juht, kaugjuht, sdidukis olijad voi teised liiklejad (kui asjakohane) ADSi sisse vdi vilja
lilitada saavad

3.2.2.7.  Kohustuslikud talitlusmeetmed (nt séidukis viibiva v&i kaugjuhi vajalikkus), mis tagavad tdisautomatiseeritud
soiduki talitlusaegse ohutuse.

3.2.2.8. tagaosa, viline taristu, mis on vajalik ohutuse tagamiseks sdiduki tdisautomaatsel kasutamisel.
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3.3. ADSi funktsioonide kirjeldus

Esitada tuleb kirjeldus, milles selgitatakse kdiki funktsioone (sh ohjestrateegiaid, mis tagavad ADSi usaldusvéirse
ja ohutu talitluse) ning meetodeid, mida kasutatakse diinaamilise liikkumise iilesande téitmiseks konstrukt-
sioonilise tooulatuse piires ja piirides, milles automaatsdidusiisteem on ette nihtud tootama (sh kirjeldus selle
kohta, kuidas see on tagatud).

Koik lubatud voi blokeeritud automaatsdidufunktsioonid, mille jaoks vajalik riist- ja tarkvara on sdidukis
tehasest vdljudes olemas, deklareeritakse ja nende suhtes kohaldatakse enne nende sdidukis kasutamist
kidesoleva lisa ja kdesoleva maaruse II lisa ndudeid. Tootja dokumenteerib ka andmetootluse, kui rakendatakse
pidevoppe algoritme.

3.3.1. Esitada tuleb koikide sisendite ja anduritelt saadud muutujate loetelu ning méairata nende té6vahemik koos
kirjeldusega selle kohta, kuidas iga muutuja majutab ADSi talitlust.

3.3.2. Kaigi ADSi ohjatavate viljundmuutujate loetelu ja igaithe kohta ka selgitus, kas ohjamine toimub vahetult vi
soiduki méne muu siisteemi kaudu. Médratletakse vahemik, mille piires ADS sellist muutujat tdendoliselt ohjab.

3.3.3. Esitatakse funktsionaalse talitluse (sh konstruktsioonilise to6ulatuse) piirid, kui need on ADSi suutlikkuse
seisukohalt olulised.

3.3.4. Selgitatakse kontseptsiooni, kuidas toimub inimene-masin liidese kaudu suhtlus séidukis viibijate, juhi voi
kaugjuhiga (kui olemas), kui konstruktsioonilise tooulatuse piirid on ldhedal ja kui need saavutatakse. Selgituses
peavad olema olukorraliigid, mille puhul ADS kiisib sdidukis viibivalt juhilt v&i kaugjuhilt (kui asjakohane) abi,
kuidas ta seda teeb, kuidas toimib ebadnnestunud abikiisimise korral ja kuidas toimub miinimumriski
mandover. Kirjeldada tuleb ka mirguandeid ja teavet, mida antakse eelkirjeldatud juhtudel sdidukis viibivale
juhile/kaugjuhile, sdidukis olijatele ja teistele liiklejatele.

3.4, ADSi iillevaade ja skeemid

3.4.1. Komponentide loetelu

Esitatakse koiki ADSi mooduleid holmav loetelu, milles osutatakse ka muudele soiduki siisteemidele, vilisele
riist- ja tarkvarale ning kaugjuhitavatele voimekustele, mida on vaja ADSi sellise suutlikkuse saavutamiseks,
millele konstruktsioonilise tooulatuse piires tiiiibikinnitust kiisitakse.

Kénealuseid mooduleid itheskoos kujutav skeem peab nditama ka seadmestiku jaotumist ja selgelt arusaadavaid
omavahelisi thendusi.

See skeem peab sisaldama jargmist:

a) tajumine ja objektide/stindmuste tuvastamine (sh kaardistamine ja positsioneerimine);

o

) otsustamise iseloomustus;

) ADSi andmeelemendid;

g)

d) thendused ja liidesed soiduki teiste siisteemidega, vilise riist- ja tarkvaraga ning kaugjuhitavate
voimekustega.

3.4.2. Moodulite funktsioonid

ADSi iga mooduli funktsiooni selgitatakse iilevaatlikult ja ndidatakse, millised signaalid ithendavad moodulit
teiste moodulitega voi sdiduki muude siisteemidega. See peab hdlmama ka viliseid siisteeme, mis ADSi ja
soiduki teisi siisteeme toetavad. Selle vdib esitada kas tdhistega plokkskeemina vdi muu skeemina voi sellise
skeemiga illustreeritud kirjeldusena.
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3.4.3. ADSi-sisesed ithendused ndidatakse elektriliste edastuslilide korral elektriskeemil, pneumaatiliste voi
hiidrauliliste seadmete korral torustikuskeemil ning mehaaniliste ithenduste korral lihtsustatud skeemil. Samuti
ndidatakse muudesse siisteemidesse viivad ja neist tulevad edastusliilid.

3.4.4. Edastuslilid ja moodulite vahel edastatavad signaalid peavad olema selges vastavuses. Multipleksitud
andmeteede signaaliprioriteedid esitatakse juhul, kui prioriteet voib mdjutada suutlikkust vdi ohutust.

3.4.5. Moodulite identifitseerimine

3.4.5.1. Riistvara ja dokumentide seostamise tagamiseks peab iga moodul olema selgelt ja itheselt dratuntav (nt riistvara
margistamise ja tarkvara sisu mérgistamise voi tarkvaraviljastise abil). Kui tarkvaraversiooni on vdimalik muuta
nii, et mirgistust vdi komponenti ei ole vaja vilja vahetada, peab tarkvara olema d&ratuntav ainult
tarkvaraviljastise abil.

3.4.5.2.  Kui funktsioone kombineeritakse ihe mooduli v&i ka {ihe arvuti piires, aga plokkskeemil on need arusaadavama
ja tlevaatlikuma selgituse huvides esitatud mitme plokina, kasutatakse vaid iihte riistvara identifitseerimise
margistust. Kdnealuse identifitseerimismargistuse kasutamisega kinnitab tootja, et paigaldatud seadmestik
vastab dokumendis esitatule.

3.4.5.3. Identifitseerimismargistusega mairatakse kindlaks riist- ja tarkvara versioon ning kui versiooni muutmisel
muutuvad kdesoleva mddruse seisukohalt mooduli funktsioonid, tuleb muuta ka identifitseerimismargistust.

3.4.6. Andurististeemi osade paigaldamine

Tootja esitab teabe andurististeemi osade paigaldusvdimaluste kohta. Need holmavad muu hulgas sdidukisse voi
soidukile paigaldatud osa asukohta, osa imbritsevat materjali/materjale, osa iimbritseva materjali md6tmeid ja
kuju ning osa iimbritsevate materjalide pinnatootlust. Teave peab sisaldama ka ADSi suutlikkuse seisukohast
kriitilisi paigaldamisndudeid (nt paigaldusnurga lubatud hilbed).

Andurisiisteemi osa vdi paigaldusvdimaluse muudatusest tuleb teatada tiiiibikinnitusasutusele ja seda tuleb
tdiendavalt hinnata.

3.5. Tootja ohutuskontseptsioon ja selle valideerimine
3.5.1. Tootja esitab kinnituse, et ADS ei pShjusta pdhjendamatut riski sdidukis viibijatele ega teistele liiklejatele.
3.5.2. Selgitatakse tildiselt ADSis kasutatava tarkvara arhitektuuri ning mérgitakse kasutatud projekteerimismeetodid

ja -tooriistad (vt 3.5.1). Tootja esitab tdendid selle kohta, kuidas méirati projekteerimise ja arendamise kdigus
kindlaks ADSi loogika teostus.

3.5.3. Tootja esitab titibikinnitusasutusele selgituse ADSi projekteerimistingimuste kohta, mis tagavad funktsionaalse
ja operatiivse ohutuse. Vdimalikud ADSi projekteerimistingimused on néiteks:

a) talitluse tagamine osalise stisteemi abil;
b) liiasus eraldi siisteemi kujul;
¢) mitu eri siisteemi tdidavad sama funktsiooni;

d) automaatsdidufunktsiooni(de) viljalillitamine v6i piiramine.
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3.5.3.1.  Kui valitud projekteerimistingimus rakendab teatud rikkeolukorras (nt suure torke korral) osalise talitluse, tuleb
esitada olukorra omadused (nt tdrke liik) ja selle tottu rakendatavad suutlikkuspiirangud (nt miinimumriski
manoovri viivitamatu algatamine) ning (kaug)juhi, sdidukis viibijate ja teiste liiklejate (kui asjakohane)
hoiatamise strateegia.

3.5.3.2.  Kui valitud projekteerimistingimuse kohaselt valitakse rikkest mojutatud suutlikkuse tagamiseks teine,
varuvariant voi mitu siisteemi, selgitatakse imberlilitumispohimatteid, liiasuse loogikat ja maira ning koiki
sisseehitatud kontrollivéimalusi ja kaasnevaid suutlikkuspiiranguid.

3.5.3.3.  Kui valitud projekteerimistingimuse kohaselt valitakse automaatsdidufunktsiooni(de) vdljaliilitamine, tuleb seda
teha kooskolas kdesoleva méddruse asjakohaste sitetega. Kdik selle funktsiooniga seotud viljund-ohjesignaalid
peavad olema blokeeritud.

3.5.4. Tootja esitab tiiibikinnitusasutusele ka selliste operatiivse ohutuse meetmete selgituse, millega tagatakse ADSi
ohutu talitlus (nt sdidukis viibiv juht voi kaugjuht, toetav viline taristu, transpordi- ja fuisilise taristu nduded,
hooldusmeetmed jne).

3.5.5. Dokumentatsioonile lisaks esitatakse analiiiis, millest nahtub, kuidas ADS leevendab v&i vildib ohte, mis voivad

mdjutada sdidukis viibijate voi teiste liiklejate ohutust.

3.5.5.1. Tootja peab valitud analiitilise(d) ldhenemisviisi(d) sisse seadma ja seda (neid) jirgima ning selle (need)
tiiibikinnituse andmise ajal ja pdrast seda tiiiibikinnitusasutusele kontrollimiseks kittesaadavaks tegema.

3.5.5.2.  Tiiibikinnitusasutus hindab analiiiitilis(t)e lihenemisviisi(de) kasutamist:
a) ohutuse tagamise kontrollimine kontseptsiooni tasandil
(ohutuse tagamine peab pohinema siisteemi ohutuse seisukohast sobival ohu- voi riskianaliiiisil);

b) ohutuse tagamise kontrollimine ADSi tasandil (sh iilalt alla (voimalikust ohust ehituseni) ja alt iiles (ehitusest
voimaliku ohuni) meetodil; ohutuse tagamine voib pohineda tdrkereziimi ja mdju analiiiisil (FMEA), veapuu
analiiiisil (FTA) ning siisteemi ja teoreetilise protsessi analiiiisil (STPA) v6i mdnel muul sarnasel protsessil,
mis on siisteemi funktsionaalse ja operatiivse ohutuse seisukohast asjakohane);

¢) valideerimis- v3i kontrollimiskavade ja -tulemuste (sh sobivuskriteeriumide) kontrollimine. See hélmab
valideerimiseks sobivaid katseid (nt riistvara sisaldava ahelaga (HIL) katsetamine, sdiduki katsetamist
maanteel, katsetamist tegelike 16ppkasutajatega voi muid valideerimiseks voi kontrollimiseks sobivaid
katseid. Valideerimise ja kontrollimise tulemusi voib hinnata, analiiisides eri katsete hdlmavust ja
kehtestades erinevate mdddikute jaoks hdlmatuse miinimumlave.

3.5.5.3.  Analiiiitiline ldhenemisviis punktis 3.5.5.2 peab kinnitama, et vahemalt kéik alljirgnev on hdlmatud:
i)  probleemid suhtluses sdiduki muude siisteemidega (nt pidurdamine, roolimine);
ii) automaatsdidusiisteemi torked ja riske maandavad reageeringud;

i) konstruktsioonilise to6ulatuse piiresse jadvad olukorrad, kus ADS voib talitlushéiringute tdttu tekitada
soidukis viibijatele voi teistele liiklejatele pdhjendamatuid ohte (nt kui sdiduk ei saa Gimbritsevast
keskkonnast voi (kaug)juhi, sdidukis viibijate voi teiste liiklejate reaktsioonist (digesti) aru, ohjamine ei ole
piisav, olukord on liiga keeruline);

iv) piirtingimuste raamesse jidvad asjaomased stsenaariumid ning nende valimiseks kasutatud meetod ja
valitud valideerimisvahend;
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v)  otsustamise protsess, mille tulemus on diinaamilise likkumise iilesande tditmine (nt hiddamandover),
suhestudes teiste litklejatega ja jargides riiklikku liikluseeskirja;

vi) ADSi pdhjendatult ettendhtav vairkasutamine sdidukis viibijate/teiste liiklejate poolt, (kaug)juhi/sdidukis
viibijate/teiste liiklejate vead voi valestimdistmine (nt tahtmatu siirjutamine) ja tahtlik urkimine;

vii) ADSi ohustavad kiiberohud (kisitletakse URO eeskirja nr 155 kohases analiiiisis);

viii) operatiivse ohutuse probleemid: probleemid vilise toetava taristu voi kaugjuhiga, ithenduse kadumine,
hooldamata jitmine jne.

3.5.5.4.  Tiibikinnitusasutus kontrollib hindamisel pisteliselt, kas ohutuskontseptsiooni toetavad argumendid on
arusaadavad ja loogilised ning neid on rakendatud ADSi eri funktsioonides. Hindamisel kontrollitakse ka seda,
kas valideerimiskavad on ohutuse tdendamiseks piisavalt usaldusvdirsed (nt valitud stsenaariumide méistlik
holmatus valitud valideerimisvahendiga katsetades) ja kas neid on korrektselt jargitud.

3.5.5.4.1. See peab tdendama, et tdisautomatiseeritud sdiduk ei tekita oma konstruktsioonilise tooulatuse piires sdidukis
viibijatele ega teistele liiklejatele pdhjendamatuid ohte, st:

a) ildine valideerimiseesmark (st valideerimise sobivuskriteeriumid), mida toetavad valideerimistulemused,
nditab, et ADSi kasutuselevdtmise korral ei suurene kdsitsi juhitava sdidukiga vorreldes risk tildiselt sdidukis
viibijate ega teiste liiklejate jaoks, ning

b) stsenaariumipShine ldhenemisviis (st stsenaariumil pdhinevad valideerimise sobivuskriteeriumid) niitab, et
ADSi kasutuselevdtmise korral ei suurene késitsi juhitava sdidukiga vorreldes risk iildiselt sdidukis viibijate
ega teiste liiklejate jaoks tiheski ohutuse seisukohalt olulises stsenaariumis.

3.5.5.5.  Tiiibikinnitusasutus teeb ohutuskontseptsiooni kontrollimiseks kéesoleva lisa punktis 4 sitestatud katsed voi
noéuab nende tegemist.

3.5.5.6. Dokumentatsioonis tuleb loetleda jilgitavad parameetrid ning iga kdesoleva lisa punktis 3.5.4 médratletud
torkeolukorra tiiiibi korral (kaug)juhile, sdidukis viibijatele, teistele liiklejatele ja/vdi hooldustootajale voi
tehnoiilevaatuse tootajale edastatav hoiatusmarguanne.

3.5.5.7.  Dokumentatsioonis tuleb kirjeldada ka kehtestatud meetmeid, mis tagavad, et ADS ei tekita péhjendamatuid
riske soidukis viibijatele ega teistele liiklejatele, kui selle toimimist mdjutavad keskkonnatingimused (nt kliima,
temperatuur, tolmu voi vee sissetung, jadkihi tekkimine, halb ilm).

4. Kontrollimine ja katsed

Tootja esitatud dokumentatsiooni analiiiisi tulemusi arvestades nduab tiitibikinnitusasutus, et katseid teeks voi
nende tegemise juures viibiks tehniline teenistus ja kontrolliks konkreetseid hindamise tulemusena tekkinud

kiisimusi.
4.1. Punktis 3 ndutud dokumentatsioonis esitatud ADSi funktsionaalset talitlust katsetatakse jargmisel viisil.
4.1.1. ADSi funktsioonide kontrollimine

Tidbikinnitusasutus kontrollib ADSi tdrgeteta tingimustes, katsetades rajal jdrjest mitut omal dranigemisel
tootja kirjeldatute seast valitud funktsiooni ning kontrollides ADSi iildist talitlust tegelikes sdidutingimustes (sh
liikluseeskirja jargimist).
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Need katsed peavad hdlmama stsenaariume, milles kaugjuht (kui asjakohane) ADSi siirjutab.

Katsete aluseks voib votta kdesoleva lisa 3. osas loetletud stsenaariumid ja/vdi muud lisastsenaariumid.

4.1.1.1.  Katsetulemused peavad vastama punkti 3.2 kohasele tootja esitatud kirjeldusele (sh ohjestrateegiatele) ning
kiesoleva mairuse kohastele suutlikkusnduetele.

4.1.2. ADSi ohutuskontseptsiooni kontrollimine

ADSi reageerimist tuleb kontrollida mone mooduli rikke tingimustes, edastades vastavaid viljundsignaale
elektrilistele vdi mehaanilistele moodulitele, et imiteerida moodulisisese tdrke moju.

Tuibikinnitusasutus kontrollib, et need katsed hdlmaksid aspekte, mis vdivad mojutada sdiduki juhitavust ja
kasutajateavet (kasutajaliidesega seotu, nt suhtlus (kaug)juhiga).

4.1.2.1. Tuubikinnitusasutus kontrollib ka mitut stsenaariumi, mis on objekti ja siindmuse tuvastamise ja neile
reageerimise seisukohast kriitilised, ning kiesoleva mdiruse kohast ADSi otsustamise ja kasutajaliidese
funktsioonide iseloomustust (nt raskesti tuvastatav objekt, konstruktsioonilise tooulatuse piirile jdudmine,
hdiritud liikluse stsenaariumid voi probleem side, viliste siisteemide voi kaugjuhitavate vdimekustega — nt
kaugjuht on dra).

4.1.2.2.  Kontrollimise tulemused peavad vastama ohuanaliiiisi dokumenteeritud kokkuvdttele sellisel ildmoju tasemel,
et tunnistada ohutuskontseptsioon ja selle teostus piisavaks ja kiesoleva madruse nduetele vastavaks.

4.2. Ohutuskontseptsiooni kontrollimiseks tohib matkemodelleerimisvahendit ja matemaatilisi mudeleid kasutada
kooskdlas méddruse (EL) 2018/858 VIII lisaga, eelkdige stsenaariumide puhul, mida on katserajal voi tegelikes
soidutingimustes keeruline tekitada. Tootja tdendab matkemodelleerimisvahendi kohaldamisala, selle sobivust
asjaomase stsenaariumi jaoks ning matkemodelleerimisvahendite ahela valideerimist (tulemuste vastavus
fuisilistele katsetele). Matkemodelleerimisvahendite ahela valiidsuse tdendamiseks kohaldatakse kiesoleva lisa
4. osa pohimdtteid. Matkemodelleerimisega ei tohi asendada kdesoleva lisa 3. osa kohaseid fiiiisilisi katseid.

4.3. Tootjal peab olema tiitibikinnituse saamiseks esitatud sdidukitiiiibi kohta kehtiv ohutusjuhtimise siisteemi
vastavustunnistus.

5. Ohutusjuhtimise siisteem

5.1. Tootja tdendab ADSiga seotud ohutusjuhtimise siisteemi kohta tiiibikinnitusasutusele, et organisatsioonis on

kasutusel tulemuslikud protsessid, meetodid, koolitus ja tooriistad, mis on ajakohased ning mida jargitakse
ohutusjuhtimisel ja pideva nduetele vastavuse tagamisel ADSi kogu olelusringi viltel.

5.2. Kehtestatakse ja dokumenteeritakse projekteerimis- ja arendusprotsess, mis hdlmab ohutusjuhtimissiisteemi,
nduete haldamist ja tditmist, katsetamist, torgete jilitamist ja parandamist ning turule laskmist.

5.3. Tootja tagab funktsionaalse ja operatiivse ohutuse, kiiberturvalisuse ja muude sdiduki ohutuse saavutamisega
seotud valdkondade eest vastutavate osakondade vahel toimivad sidekanalid.
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5.4, Tootjal peab olema sdiduki andmete ja muudest allikatest parinevate andmete kogumise kord, et kogutu alusel
analiiiisida ohutusega seotud intsidente ja dnnetusi, mille on pdhjustanud automaatsdidusiisteem. Tootja annab
asjaomastest siindmustest kiesoleva lisa 5. osa kohaselt teada tiitibikinnitusasutusele, turujirelevalveasutusele ja
komisjonile.

5.4.1. Tootja peab vdimaldama transporditeenuse osutajal esitada tiiiibikinnitusasutustele, turujirelevalveasutustele vi
muudele liikmesriikide méddratud asutustele sdiduki andmed vastavalt punktile 5.4, samuti ADS-andmed ja
sindmuste salvesti konkreetsed andmeelemendid, mis on kogutud vastavalt II lisa punktile 9.

5.5. Tootjal peab olema kord, kuidas tegeleda parast registreerimist ilmnenud ohutusalaste puudustega ja sdidukeid
vajaduse korral ajakohastada.

5.6. Tootja tdendab, et punktide 5.1-5.5 kohaselt kehtestatud korra pohimétteithtse rakendamise tagamiseks
toimuvad sdltumatud perioodilised siseauditid (nt iga kahe aasta tagant).

5.7. Tootja kehtestab tarnijate jaoks sobiva korra (nt lepingud, selged kontaktid, kvaliteedijuhtimise siisteem), et
tagada tarnijate ohutusjuhtimissiisteemi vastavus punktide 5.1 (v.a sellised sdidukiga seotud aspektid nagu
kasutamine ja kasutuselt kérvaldamine), 5.2, 5.3 ja 5.6 nduetele.

5.8. Ohutusjuhtimise siisteemi vastavustunnistus

5.8.1. Tootja vdi tema nduetekohaselt volitatud esindaja esitab tuiibikinnitusasutusele ohutusjuhtimise stisteemi
vastavustunnistuse taotluse.

5.8.2. Taotlusele tuleb lisada jargmised dokumendid kolmes eksemplaris:
a) ohutusjuhtimise stisteemi kirjeldavad dokumendid;

b) kidesoleva lisa 3. liite kohane allkirjastatud kinnitus, et ohutusjuhtimise siisteem vastab koigile kiesoleva
madrusega sellele kehtestatud nouetele.

5.8.3. Kui ohutusjuhtimise siisteemi audit on rahuldava tulemusega 16pule viidud ja tootjalt on lackunud 3. liites
esitatud ndidisele vastav allkirjastatud vastavusdeklaratsioon, antakse tootjale 4. liite kohane ohutusjuhtimise
siisteemi vastavustunnistus (edaspidi ,ohutusjuhtimise stisteemi vastavustunnistus*).

5.8.4. Ohutusjuhtimise siisteemi vastavustunnistus kehtib viljastamise kuupdevast alates kuni kolm aastat (v.a juhul,
kui see enne tithistatakse).

5.8.5. Ohutusjuhtimise siisteemi vastavustunnistuse andnud tiibikinnitusasutus voib igal ajal kontrollida, kas selle
saamise nduded on jitkuvalt tdidetud. Kui avastatakse kdesoleva mdiruse nduete olulisi rikkumisi ja neid kohe
ei korvaldata, tithistab tiitibikinnitusasutus ohutusjuhtimise siisteemi vastavustunnistuse.

5.8.6. Tootja teavitab tiiiibikinnitusasutust vdi selle tehnilist teenistust koigist muudatustest, mis mojutavad
ohutusjuhtimise siisteemi vastavustunnistuse paikapidavust. Pirast tootjaga konsulteerimist otsustab tiitibikinni-
tusasutus voi tehniline teenistus, kas on vaja uusi kontrolle.
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5.8.7. Tootja esitab uue vastavustunnistuse saamise voi olemasoleva pikendamise taotluse piisavalt vara. Positiivse
audititulemuse korral viljastab tuiibikinnitusasutus uue vastavustunnistuse voi pikendab olemasoleva kehtivust
veel kolmeks aastaks. Tiitibikinnitusasutus kontrollib, kas ohutusjuhtimise siisteem vastab endiselt kiesoleva
méidruse nduetele. Uus tunnistus viljastatakse juhul, kui titibikinnitusasutust voi tehnilist teenistust on
teavitatud muudatustest ja need on saanud sellelt positiivse hinnangu.

5.8.8. Ohutusjuhtimise siisteemi vastavustunnistuse aegumist voi tithistamist késitatakse asjaomase ohutusjuhtimise
susteemi alla kuuluvate sdidukitiitipide titibikinnituse muutmisena, mis voib tihendada ka titibikinnituse
tithistamist, kui tiiiibikinnituse andmise tingimused ei ole enam tdidetud.

6. Aruandlussitted

6.1. ADSi ohutuskontseptsiooni hindamisest ja tootja ohutusjuhtimise siisteemi auditist tuleb aru anda viisil, mis
voimaldab jalitatavust (nt kontrollitud dokumentide versioonid kodeeritakse ja loetletakse tehnilise teenistuse
aruannetes).

6.2. Tehniliselt teenistuselt tutbikinnitusasutusele esitatava ADSi ohutuskontseptsiooni hindamise aruande
iilesehituse ndide on kdesoleva osa 1. liites. Kdesolevas liites loetletu on miinimum, mida aruanne peab
sisaldama.

6.3. Tudbikinnituse andnud asutus viljastab tootja esitatud dokumentatsiooni, tehniliselt teenistuselt saadud ADSi

ohutuskontseptsiooni hindamise aruande ning kiesoleva lisa 3. osa kohaselt tehtud kontrollimise ja katsete
tulemuste alusel toimunud ohutushindamise tulemused, mis lisatakse tiiiibikinnitustunnistusele. Uks niide
ohutushindamise tulemuste voimalikust iilesehitusest on 4. liites.

7. Audiitorite/hindajate padevus

7.1. ADSi ohutuskontseptsiooni ja ohutusjuhtimise siisteemi hindavad kiesoleva osa kohaselt ainult selleks vajalike
tehniliste ja haldusalaste teadmistega hindajad/audiitorid. Nad peavad histi tundma standardeid ISO
26262-2018 (Maanteesdidukite funktsionaalne ohutus) ja ISO/PAS 21448 (Maanteesdidukitele kavandatud
funktsioonide ohutus) ning suutma luua vajalikke seoseid kiiberturvalisuse aspektidega ldhtuvalt URO eeskirjast
nr 155 ja standardist ISO/SAE 21434. Seda padevust tuleb tdendada asjakohase kvalifikatsiooni v6i muude
samaviirsete koolitusdokumentidega.



26.8.2022

Euroopa Liidu Teataja

L 221/37

1. liide

ADSi ohutuskontseptsiooni hindamise aruande niidis

Ohutushindamise aruanne nr

1.

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

1.6.

1.7.

2.1.

2.2

3.1.

3.2.

3.3.

3.4.

3.5.

3.6.

3.7.

3.8.

3.9.

Identifitseerimine

Soiduki mark:

Soidukitiiiip

Soidukitiiiibi identifitseerimisandmed, kui need on mirgitud sidukile:
Konealuse margistuse asukoht:

Tootja nimi ja aadress:

Tootja esindaja nimi ja aadress (kui asjakohane):

Tootja ametlik dokumentatsioon:
Dokumentatsiooni viitenumber:
Algse valjaandmise kuupiev:

Viimati ajakohastatud:

Hindamismeetod

Hindamiskorra ja metoodika kirjeldus
Sobivuskriteeriumid

Dokumentatsiooni kontrollimise tulemused
ADSi kirjelduse iilevaatus

Tootja ohutuskontseptsiooni ja ohutusanaliiiisi iilevaatus

Tootjapoolse kontrolli ja valideerimise ldbivaatamine, eelkdige eri katsete hdlmavuse ja eri parameetrite holmatuse

miinimumbkiinniste kehtestamine.

Meetodite ja tooriistade (tarkvara, labor jm) iilevaatus ja usaldatavushinnang

Taisautomatiseeritud sdidukite pardasalvesti jaoks mdeldud konkreetsete andmeelementide ja ADSi andmenduete

kontroll

ADS;i kiiberturvalisuse ja tarkvarauuendite tunnistuste kontroll
Kasutusjuhendis esitatud teabe iilevaatus

ADS;i korralise tehnoiilevaatuse sitete iilevaatus

Teabedokumendivilise lisateabe iilevaatus
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4. ADSi funktsioonide kontroll torgete puudumisel (mainitud komisjoni 5. augusti 2022. aasta rakendusméairuse
(EL) 2022/1426 (millega kehtestatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu maddruse (EL) 2019/2144
rakenduseeskirjad seoses tdisautomatiseeritud sdidukite automaatsdidusiisteemi (ADS) tiitibikinnituse jaoks ette
nahtud iihtse korra ja tehniliste kirjeldustega) (%) III lisa 2. osa punktis 4.1.1)

4.1. Katsestsenaariumide valimise pohjendused

4.2. Valitud katsestsenaariumid

4.3. Katsearuanded

4.3.1. Katse nr (lisada nii mitu kui mitu katset tehti)

4.3.1.1. Katse eesmirgid

4.3.1.2. Katsetingimused

4.3.1.3. Mdddetud suurused ja mddtevahendid

4.3.1.4 Sobivuskriteeriumid

4.3.1.5. Katsetulemused

4.3.1.6. Vordlus tootja esitatud dokumentatsiooniga

5. ADSi ohutuskontseptsiooni kontroll tdrke korral (mainitud rakendusmaiiruse (EL) 2022/1426 IIT lisa 2. osa
punktis 4.1.2)

5.1. Katsestsenaariumide valimise pdhjendused

5.2. Valitud katsestsenaariumid

5.3. Katsearuanded

5.3.1.  Katse nr (lisada nii mitu kui mitu katset tehti)

5.3.1.1. Katse eesmargid

5.3.1.2. Katsetingimused

5.3.1.3. Moddetud suurused ja mddtevahendid

5.3.1.4. Sobivuskriteeriumid

5.3.1.5. Katsetulemused

5.3.1.6. Vordlus tootja esitatud dokumentatsiooniga

6. Ohutusjuhtimise siisteemi tunnistus (lisatakse asjaomasele katsearuandele)

7. Hindamise kuupéev

8. Ohutushindamise 1dppotsus

() Vtkaesoleva Euroopa Liidu Teataja Ik 1
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9. Hindamine on toimunud ja tulemused esitatud kooskdlas rakendusmairusega (EL) 2022/1426

Hinnanud tehniline teenistus

Allkiri: ............. KUUPERV: ..ottt

10. Mirkused:
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2. liide

Niidis ADSi hindamise tulemuste dokumendist, mis tuleb lisada tiiiibikinnitustunnistusele
1. Identifitseerimine
1.1. Soiduki mark
1.2. Soidukitiiiip
1.3. Soidukitiiiibi identifitseerimisandmed, kui need on margitud sdidukile:
1.4. Konealuse margistuse asukoht:
1.5. Tootja nimi ja aadress:
1.6. Tootja esindaja nimi ja aadress (kui asjakohane):

1.7. Tootja ametlik dokumentatsioon:
Dokumentatsiooni viitenumber:
Algse viljaandmise kuupiev:

Viimati ajakohastatud:
2. Hindamismeetod
2.1. Hindamiskorra ja metoodika kirjeldus
2.2. Sobivuskriteeriumid

3. ADSi funktsioonide kontroll tdrgete puudumisel (mainitud rakendusmairuse (EL) 2022/1426 III lisa 2. osa punktis
4.1.1)

3.1. Katsestsenaariumide valimise pdhjendused
3.2. Valitud katsestsenaariumid

4. ADSi ohutuskontseptsiooni kontroll iihe tdrke korral (mainitud rakendusmairuse (EL) 2022/1426 III lisa 2. osa
punktis 4.1.2)

4.1. Katsestsenaariumide valimise pShjendused

4.2. Valitud katsestsenaariumid

5. Hindamistulemused

5.1. Teabedokumendi iilevaatuse tulemused

5.2. ADSi funktsioonide kontrolli tulemused, kui torkeid ei ole

5.3. ADSi ohutuskontseptsiooni kontrolli tulemused ithe térke korral
5.4. Ohutusjuhtimise siisteemi hindamise tulemused

5.5. ADSi korralise tehnoiilevaatuse sitete kontrolli tulemused

6.  Ohutushindamise 16ppotsus
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3. liide

Tootja ohutusjuhtimise siisteemi vastavusdeklaratsiooni niidis

Tootja deklaratsioon ohutusjuhtimise siisteemile kehtestatud nduete tiitmise kohta
Tootja nimi:
Tootja aadress:

........ (tootja nimi) kinnitab, et rakendusméaruses (EL) 2022/1426 sitestatud ohutusjuhtimise siisteemi nduete taitmiseks
vajalik kord on kehtestatud ja seda jargitakse.

Kuupéev:
Allakirjutaja nimi:

Allakirjutaja ametikoht:

(Tootja esindaja tempel ja allkiri)
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4. liide

Ohutusjuhtimise siisteemi vastavustunnistuse niidis

Ohutusjuhtimise siisteemi vastavustunnistus
Vastavalt rakendusmairusele (EL) 2022/1426
Tunnistuse number [viitenumber]
Lo Tiiiibikinnitusasutus]

kinnitab, et

00t e e
Tootja aadress:

jargib rakendusmairust (EL) 2022/1426

Kontrollimise kuupievad:

Kontrollija (tiitibikinnitusasutuse vdi tehnilise teenistuse nimi ja aadress):

ATUANde UMD O o e e

Tunnistus kehtib Kuni: [.....oouoi i kuupdev]
oo T T L [ koht]
[ e et s Kuupdev]
L et Allkiri]

Lisatud dokumendid: ohutusjuhtimise siisteemi kirjeldus tootjalt.
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3.0SA
KATSED

1. Uldsitted

ADSi sobivuse ja mittesobivuse kriteeriumid peavad tuginema II lisas esitatud nduetele ja kiesoleva lisa 1. osas
kirjeldatud stsenaariumile. Nduded on mdéiratletud nii, et sobivuse ja mittesobivuse kriteeriumid saab tuletada
mitte ainult konkreetsete katses kasutatud parameetrite komplekti jaoks, vaid kdigi ohutusega seotud katsepara-
meetrikomplektide jaoks, mis vdivad tiiiibikinnitusega holmatud talitlustingimustes ja konkreetses
talitlusvahemikus ette tulla (nt kiiruse, piki- ja poikikiirenduse vahemik, teekalle, valgusolud, sdiduradade arv).
Selliste katsetamata tingimuste kohta, mis vdivad siisteemi konstruktsioonilise todulatuse piires aset leida, peab
tootja 2. osas kirjeldatud hindamise kdigus tuiibikinnitusasutusele vastuvdetavalt tdendama, et sdiduki ohje on
ohutu.

Katsed peavad kinnitama II lisas kirjeldatud minimaalsetele suutlikkusnduetele vastavust ning kdesoleva lisa
2. osas kirjeldatud ohutuskontseptsiooni ja ADSi funktsionaalsuse vastavust. Tulemused esitatakse kirjalikult
kdesoleva lisa 2. osa punkti 6 kohaselt.

Need katsed peavad tihtlasi kinnitama, et ADS vastab liikluseeskirjadele, kohandab oma tegevust keskkonnatin-
gimustega, valdib liiklusvoo hiireid (nt sdiduraja blokeerimine liiga paljude MRMide tottu), ei kditu
ettearvamatult ning teeb asjakohastes olukordades (st tihedas liikluses voi vihekaitstud liiklejate laheduses)
mdistlikku koostodd ja kditub ennetavalt.

2. Katsekoht

Katsekohas peavad olema konkreetse ADSi konstruktsioonilisele tooulatusele vastavad tingimused (nt hddre).
Kui see on vajalik ADS-seadme ODD eritingimuste kohaldamiseks, tehakse fiiiisilised katsed tegelikus ODDs
(maanteel) vi mis tahes katserajatises, kus korratakse ODD tingimusi ning mille méédravad kindlaks tootja ja
tirtibikinnitusasutus. ADSi katsetatakse litkmesriigi diguse kohaselt maanteel, kui seda on vdimalik teha ohutult,
teisi litklejaid kuidagi ohustamata.

3. Keskkonnatingimused

Katseid tehakse erinevates ADSi konstruktsioonilisse tooulatusse jddvates keskkonnatingimustes. Selliste
katsetamata keskkonnatingimuste kohta, mis vdivad siisteemi konstruktsioonilise tooulatuse piires ette tulla,
peab tootja hindamise kaigus tuiibikinnitusasutusele vastuvdetavalt tdendama, et sdiduki ohje on ohutu.

Funktsioonitdrgete, ADSi enesekontrolli ning miinimumriski mano6vri algatamise ja tegemisega seotud nduete
tdidetuse katsetamiseks voib tekitada tdrke kunstlikult ja sdiduki voib viia kunstlikult olukorda, mis on
viljaspool ettendhtud talitlusvahemikku (nt keskkonnatingimused).

4, Siisteemi katseotstarbeline muutmine

Kui katsetamise jaoks on ADSi vaja muuta (nt teetiiiibi hindamise kriteeriumid voi teetiiiibi teave —
kaardiandmed), tuleb tagada, et need muudatused ei mojuta katsetulemusi. Need muudatused tuleb
pohimdtteliselt dokumenteerida ja lisada katsearuandele. Muudatuste kirjeldus ja tdendid nende mdju (kui on)
kohta tuleb dokumenteerida ja lisada katsearuandele.

5. Soiduki seisukord

5.1. Katsemass

Soiduki katsemass peab jidma sdidukile lubatud massi piiresse. Pdrast katsemenetluse algust massi enam ei
muudeta. Tootja peab dokumentatsioonis tdendama, et ADS toimib igasuguse massi korral.
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5.2. Soidukit katsetatakse tootja soovitusliku rehvirohuga.

5.3. Kontrollitakse, kas siisteemi seisund on katse jaoks sobiv (nt puuduvad rikked voi on olemas konkreetsed
katseks vajalikud rikked).

6. Katses kasutatavad tooriistad

Peale ehtsate sdidukite vdib kasutada tehnika tasemele vastavaid katsetamistooriistu, mis asendavad paris
soidukeid ja teisi liiklejaid (nt pehmed matkised, mobiilrobotid jne). Asendamiseks kasutatavad katsetdoriistad
peavad olema andurite tulemushindamise seisukohalt ning parissdidukite ja teiste liiklejate asendamiseks
sobilike omadustega. Katseid ei tohi teha nii, et see seaks ohtu neis osaleva personali, samuti tuleb viltida
katsetatava sdiduki olulist kahjustamist, kui on voimalik kasutada muid valideerimisvdimalusi.

7. Katseparameetrite varieeruvus

Tootja deklareerib tiiiibikinnitusasutusele siisteemipiirid. Tuiibikinnitusasutus mairab ADSi katsetamiseks
erinevad katseparameetrite kombinatsioonid (nt sdiduki kiirus, matkise liik ja paigutus, sdiduraja kumerus jne).
Katsetamiseks valitud asjaolud peavad holmama piisavalt koiki stsenaariume, katseparameetreid ja
keskkonnamdjusid. Tuleb tdendada ADSi tajusiisteemide piisavat stabiilsust sisendite/anduriandmete
probleemide ja halbade keskkonnatingimuste korral.

Tidbikinnitusasutuse valitud katseparameetrid pannakse kirja katsearuandesse nii, et katseskeem on jilitatav ja
korratav.

8. Katsestsenaariumid ADSi suutlikkuse hindamiseks katserajal (8.1, 8.2, 8.5, 8.6, 8.7, 8.8 ja 8.9) ja teel (8.3,
8.4ja 8.10)

Jargmistes punktides kirjeldatud stsenaariumid on vihim, mida katsed peavad holmama. Tiiiibikinnitusasutuse
soovil voib kasutada ka lisastsenaariume, mis jadvad konstruktsioonilise todulatuse piiresse. Kui moni kdesoleva
lisa punktis 8 kirjeldatud stsenaarium jaib sdiduki konstruktsioonilisest to6ulatusest vilja, siis seda ei kasutata.

Konstruktsioonilisest tooulatusest olenevalt valitakse katsestsenaariumid tiiiibikinnituskatse osaks. Valimine
peab toimuma kiesoleva lisa 1. osa kohaselt. Tutibikinnituskatsed voib teha matkemodelleerimise, katserajal
manooverdamise ja reaalsel sdiduteel sditmisena. Siiski ei voi selleks kasutada ainult arvutimudeleid ja
tiiibikinnitusasutus peab tiiiibikinnituse andmise kiigus tegema ADSi talitluse hindamiseks vihemalt jargmisi
katseid voi olema nende tegemise juures.

8.1. Soidurajal piisimine

Katse peab tdendama, et tdisautomatiseeritud sdiduk ei lahku oma sdidurajalt ja liigub selle piires vastavas
kiirusvahemikus ja erineva teekalde korral stabiilselt, kui need on siisteemi piirides.

8.1.1. Katse peab toimuma ADSi konstruktsioonilise tooulatuse piires ning vihemalt jargmistel asjaoludel:
a) minimaalne kestus on 5 minutit;
b) teiseks sdidukiks on sdiduauto ja mootoriga kaherattalise matkised;
¢) eesliikuv sdiduk teeb sdidurajal kiire imberpdike ning

d) teine sdiduk liigub kiilgneval sdidurajal viga ldhedal.
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8.2. Umberreastumise manoover

Katsetega tuleb tdendada, et tdisautomatiseeritud sdiduk ei tekita Gimberreastumisel soidukis viibijatele ega
teistele liiklejatel pohjendamatut ohtu ning ADS suudab enne iimberreastumise mando6vrit kogu tookiirus-
vahemikus olukorda kriitiliselt hinnata. Sellised katsed on ndutavad ainult siis, kui tdisautomatiseeritud s6iduk
suudab miinimumriski mano6vri ajal voi tavaparase talitluse kdigus timber reastuda.

8.2.1. Teha tuleb jargmised katsed:
a) tdisautomatiseeritud sdiduk reastub iimber kdrvalrajale;
b) reastub imber jitkuvale sdidurajale, kui tema sdidurada 16peb;

¢) uhineb liiklusvooga tdis sdidurajal.

8.2.2. Katsed tehakse vahemalt jargmistel asjaoludel:

a

Nt

tagant ldhenevad eri sdidukid (sh mootoriga kaherattaline);

=

stsenaarium, kus sdiduraja vahetamine on vdimalik tavapiraselt;

(g
~

stsenaarium, kus sdiduraja vahetamine ei ole tavaparaselt voimalik, sest tagant tuleb sdiduk;

&

kdrvalrajal ldheneb sama kiire sdiduk, mis ei voimalda iimber reastuda;

(¢)
~

korvalrajal sdidab sama kiire sdiduk, mis ei vdimalda iimber reastuda;

Re)

stsenaarium, kus imberreastumise manodver on miinimumriski manoovri kdigus voimalik ja toimub;

g) stsenaarium, kus tdisautomatiseeritud sdiduk reageerib kokkuporkeohu viltimiseks teisele sdidukile, mis
hakkab imber reastuma samale rajale ja samasse liiklusvoo tithimikku.

8.3. Reageerimine erinevale teegeomeetriale

Need katsed peavad tagama, et tdisautomatiseeritud sdiduk tuvastab oma ettendhtud konstruktsioonilise
tooulatuse ja kiirusvahemiku piires teegeomeetria erinevused ja kohaneb nendega.

8.3.1. Katsed peavad ADSi konstruktsioonilist tooulatust arvestades toimuma vdhemalt jirgmiste stsenaariumide
alusel:

a) kolme tee ristumiskohtades, kus on valgusfoor ja kus seda ei ole ning kus lilkumise eesdigused on erinevad;

b) nelja vdi enama tee ristumiskohtades, kus on valgusfoor ja kus seda ei ole ning kus litkumise eesdigused on
erinevad;

¢) ringristmikel.

8.3.2. Katsed tehakse vdhemalt jargmistel asjaoludel:
a) eesliikuvat sdidukit ei ole;
b) eesliikuv/muu sdiduk on séiduauto matkis ja mootoriga kaherattalise matkis;

¢) ldhenevate v8i mooduvate sdidukitega ja ilma.

8.4. Reageerimine riigi liikluseeskirjale ja teetaristule

Need katsed peavad tagama, et tdisautomatiseeritud sdiduk jargib riigi liikluseeskirju ning kohaneb kogu
kiirusvahemikus teetaristu erinevate ajutiste ja alaliste muudatustega (nt teet6od).
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8.4.1.

8.4.2.

8.5.

Katsed peavad toimuma vihemalt jirgmiste ADSi konstruktsioonilise todulatuse seisukohalt oluliste
stsenaariumide alusel:

a) erinevad maksimaalse lubatud kiiruse margid, nii et ADS peab sdidukiirust nende alusel kohandama;

b) mirgutuled ja/voi liikluse reguleerija/diguskaitsetodtaja peatumismarguanne, kui sdidetakse otse, pooratakse
vasakule ja pooratakse paremale;

¢) ristumine kergliiklusteedega, kus on jalakiijaid/jalgrattureid lahenemasjteel ja kus neid ei ole;

d) ajutised muudatused: nt teehooldustood, mida tdhistavad litklusmérgid, koonused ja muu mirgistus,
juurdepédsupiirangud;

e) kiirteele sditmine, sealt maha sditmine ja teemaksu maksmise kohad.

Katsed tehakse vahemalt jargmistel asjaoludel:
a) eesliikuvat sdidukit ei ole;

b) eesliikuv/muu sdiduk on séiduauto matkis ja mootoriga kaherattalise matkis.

Kokkupdrke viltimine: viltida kokkupdrget sdidurajal olevate liiklejate voi objektidega

Katse peab tdendama, et tdisautomatiseeritud sdiduk vildib kuni ADSi maksimumkiiruse saavutamiseni
kokkupdrget paigal seisva sdiduki, teise liikleja voi sdidurada tiielikult vai osaliselt blokeeriva esemega.

See katse tuleb teha vihemalt jargmiste konstruktsioonilise to6ulatuse seisukohalt oluliste stsenaariumidega:
a) paigal seisva sdiduauto matkisega;

b) paigal seisva mootoriga kaherattalise matkisega;

¢) paigal seisva jalakdija matkisega;

d) jalakdijaga matkis, mis iletab sdidurada kiirusega 5 km/h, ja iimbruses on muid konstruktsioonilise
tooulatuse seisukohalt olulisi objekte (nt pall, poekott jne);

e¢) jalakdija matkisega, mis liigub kiirusega 5 km/h tdisautomatiseeritud sdiduki soidurajal samas vdi
vastassuunas ning votab selle raja osaliselt enda alla;

f) jalakiija matkisega, mis teeb tdisautomatiseeritud sdidukiga samal sdidurajal kiire iimberpdike;
g) jalgratturi matkisega, mis iiletab sdidurada kiirusega 15 km/h;
h) jalgratturi matkisega, mis liigub samas suunas kiirusega 15 km/h;

i) tdisautomatiseeritud sdiduk, mis poorab paremale ja libib samas suunas kiirusega 15 km/h litkuva
jalgratturi tee;

j)  soidurada taielikult blokeeriva matkisega;
k) sodidurada osaliselt blokeeriva matkisega;

1) ihe voi mitme konstruktsioonilise tooulatuse seisukohalt olulise objektiga, millest ei saa moodduda (nt
priigikonteiner, maha kukkunud jalgratas, elektritdukeratas vdi liikklusmark, paigal seisev voi liikuv pall, jne);

m) mitme jdrjestikuse konstruktsioonilise tooulatuse seisukohalt olulise sdidurada blokeeriva takistusega (nt
jargmises jarjestuses: sdiduk ise — mootorratas — auto);

n) koveral teeldigul.
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8.6. Hoiduda hiddapidurdusest enne sdidurajal olevat moodapdasetavat objekti. See on selline objekt, millest saab
soidukis viibijatele ja teistele liiklejatele pohjendamatut riski tekitamata iile sdita.

Katse peab tdendama, et tdisautomatiseeritud sdiduk ei algata kuni ADSi maksimumkiiruse saavutamiseni
konstruktsioonilise tooulatuse seisukohalt olulise sdidurajal oleva moodapddsetava objekti (nt kanalisat-
sioonikaevu kaas voi viike puuoks) tttu hiadapidurdust, mille puhul tuleb kiirust vihendada iile 5 m/s

8.6.1. See katse tuleb teha vihemalt jargmiste konstruktsioonilise tooulatuse seisukohalt oluliste stsenaariumidega:
a) eesliikuvat sdidukit ei ole;

b) eesliikuv/muu sdiduk on sdiduauto matkis ja mootoriga kaherattalise matkis.

8.7. Eesliikuva sdiduki jirgimine

Katse peab tdendama, et tdisautomatiseeritud sdiduk suudab hoida ja taastada ettendhtud ohutu kauguse
eeslitkuvast sdidukist ning véltida kokkupdrget maksimaalselt aeglustava eesliikuva sdidukiga.

8.7.1. See katse tuleb teha vihemalt jargmiste konstruktsioonilise to6ulatuse seisukohalt oluliste stsenaariumidega:
a) tdisautomatiseeritud sdiduki kogu kiirusvahemikus;

b) eesliikuva sdiduauto matkisega, mootoriga kaherattalise matkisega ja jalgratta matkisega, kui on olemas
ohutuks katsetamiseks sobivaid standardseid mootoriga kaherattalise matkiseid;

(g
~

eeslitkuva sdiduki piisiva ja muutuva kiirusega (nt jargides realistlikku kiirusprofiili);

&

sirgetel ja kdveratel teeldikudel;

o
-~

eeslitkuva sdiduki erinevate kiilgsuunaliste paiknemiste korral sdidurajal;

Re)

eeslilkuva sdiduki vdhemalt 6 m/s® aeglustuse korral (st keskmine stabiliseerunud aeglustus kuni
peatumiseni).

8.8. Muu sdiduki iimberreastumine (ettereastumine)

Katse peab tdendama, et tdisautomatiseeritud sdiduk suudab kuni ettereastumismanoovri teatava kriitilise
tasemeni valtida kokkupdrget ettereastuva sdiduki voi teise liiklejaga.

8.8.1. Ettereastumismano6vri kriitilisus tehakse kindlaks kdesoleva lisa 1. osa sitete kohaselt ning see oleneb ette
reastuva sdiduki koige tagumise punkti ja tdisautomatiseeritud sdiduki kdige esimese punkti vahelisest
kaugusest.

8.8.2. See katse tuleb teha vdhemalt jirgmiste stsenaariumidega, kui need on konstruktsioonilise toéulatuse

seisukohalt olulised:

a) erinevate kokkupdrkeni jadnud aegadega ning erinevate ettereastuva sdiduki kauguse ja suhtelise kiiruse
véddrtustega (holmates sdiduki ettereastumise stsenaariume, mille korral on vimalik kokkupdrget viltida, ja
neid, mille korral see nii ei ole);

b) ettereastuva sdiduki ithtlase edasiliikumiskiiruse, kiirenduse ja aeglustusega;
¢) ettereastuva sdiduki erinevate kilgsuunaliste kiiruste ja kiirendustega;

d) ettereastuva sdiduauto matkisega, mootoriga kaherattalise matkisega ja jalgratta matkisega, kui on olemas
ohutuks katsetamiseks sobivaid standardseid mootoriga kaherattalise matkiseid.
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8.9. Paigal seisev takistus pérast eesliikuva sdiduki sdidurajavahetust (viljareastumist)

Katse peab tdendama, et tdisautomatiseeritud séiduk suudab viltida kokkupdrget paigal seisva séiduki, teise
liikleja voi sdidurada blokeeriva esemega, mis muutub nihtavaks parast seda, kui eesliikuv sdiduk on
poikemandovriga viltinud sellega kokku pdrkamist. Katse peab tuginema II lisas esitatud nduetele ja kdesoleva
lisa 1. osas kirjeldatud stsenaariumiparameetritele. Selliste katsetamata tingimuste kohta, mis vdivad sdiduki
talitlusvahemikus aset leida, peab tootja IIl lisa 2. osas kirjeldatud hindamise kdigus asjaomastele asutustele
vastuvdetavalt tdendama, et sdiduk on ohutult ohjatav.

8.9.1. See katse tuleb teha vdhemalt jargmiste stsenaariumidega, kui need on konstruktsioonilise tooulatuse
seisukohalt olulised:

a) soiduraja keskel oleva paigal seisva sdiduauto matkisega;

o

) sodiduraja keskel oleva mootoriga kaherattalise matkisega;

) sdiduraja keskel seisva jalakidija matkisega;

(e)

oL

) sdiduraja keskel oleva takistuse matkisega;

) mitme jdrjestikuse sdidurada blokeeriva takistusega (nt jargmises jarjestuses: sdiduk ise — sdidurada vahetav
s6iduk — mootorratas — auto).

8.10. Parkimine

Katse peab tdendama, et ADS suudab eri tingimustes parkida eri paigutusega parkimiskohtadesse ega kahjusta
selle kdigus iimbritsevaid objekte, liiklejaid ega ennast.

8.10.1.  See katse tuleb teha vahemalt jargmiste stsenaariumidega, kui need on konstruktsioonilise toéulatuse
seisukohalt olulised:

a

=

parkimiskoht on teega paralleelne ja risti;

=

tasasel ja kaldpinnal;

korval asetsevatel parkimiskohtadel on teised sdidukid (sh mootoriga kaherattalised ja jalgrattad);

(g)
~

&

parkimiskohad on eri mddtmetega;

erinevate teekaldenurkadega;

o
-~

Re)

teine sdiduk jouab parkimismanoovri ajal samale kohale ette parkida.

8.11. Parklas navigeerimine

Katse peab tdendama, et ADS suudab tulla toime parkimise ajal vdimalike aeglase sdidukiiruse ja iildise halva
nahtavusega.

8.11.1.  See katse tuleb teha vahemalt jirgmiste stsenaariumidega, kui need on konstruktsioonilise tooulatuse
seisukohalt olulised:

a) alguses millegi taha peitu jddv jalakdija matkis iiletab tdisautomatiseeritud sdiduki lilkumisteed kiirusel
5 km/h;

soiduk viljub tdisautomatiseeritud sdiduki ees parkimiskohast;

=

tiisautomatiseeritud sdiduki teel on litkumatu takistus;

(g
~

&

eri liikumisteedel, kus taristu varjab vaatevalja;

tdisautomatiseeritud sdiduki teel on parast teiste objektide varjus olevat rampi pdrandal viike takistus.

o
-~
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8.12. Kiirteestsenaariumid
8.12.1.  Kiirteele sditmine
Katse peab toendama, et ADS suudab ohutult siseneda kiirteele.
8.12.1.1. See katse tuleb teha vahemalt jargmiste stsenaariumidega, kui need on konstruktsioonilise tooéulatuse
seisukohalt olulised:
a) tagant ldhenevad eri sdidukid (sh mootoriga kaherattaline);
b) tagant lihenevad eri kiirusega sdidukid;
¢) korvalrajal sdidab soéidukite kolonn.
8.12.2.  Kiirteelt lahkumine
Katse peab tdendama, et ADS suudab kiirteelt ohutult lahkuda.
8.12.2.1. See katse tuleb teha vahemalt jirgmiste stsenaariumidega, kui need on konstruktsioonilise tooulatuse
seisukohalt olulised:
a) eesliikuvat sdidukit ei ole;
b) eesliikuv/muu sdiduk on séiduauto matkis ja mootoriga kaherattalise matkis.
¢) kiirteelt mahasditu takistab/takistavad teine/teised sdiduk(id) voi takistus(ed).
8.12.3.  Teemaksu maksmise koht
Katse peab tdendama, et ADS suudab valida dige virava ja kohandada kiiruse seal lubatud piiridesse.
8.12.3.1. See katse tuleb teha vdhemalt jirgmiste stsenaariumidega, kui need on konstruktsioonilise to6ulatuse
seisukohalt olulised:
a) eesliikuva sdidukiga ja ilma;
b) teised sdidukid on tokestanud teemaksu maksmise koha virava;
¢) suletud ja avatud vdravatega;
d) teemaksu maksmise alal on lubatud erinevad sdidukiirused.
8.13. Uleminek kasijuhtimiselt tdisautomatiseeritud juhtimisele kahereziimsete sdidukite puhul
Katse peab tdendama, et ADS vdtab diinaamilise litkumise tilesande iile ohutult ja ainult siis, kui sdiduk on
paigal.
8.13.1.  See katse tuleb teha viahemalt jargmiste stsenaariumidega, kui need on konstruktsioonilise tooulatuse

seisukohalt olulised:

a) soidukis viibiva juhiga ja ilma;

b) avatud ja suletud ustega;

) sdidukit imbritsevate takistustega ja ilma;

d) ettendhtud parkimisalal (kui asjakohane) ja viljaspool seda.
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8.13.2.  See katse tuleb teha vadhemalt jirgmiste stsenaariumidega, kui need on konstruktsioonilise to6ulatuse
seisukohalt olulised:

a) ulevotmine on vdimalik ja tehakse;

b) iilevdtmine ei ole voimalik.

4.0SA
USALDATAVUSE HINDAMISE POHIMOTTED VIRTUAALSE ADSi VALIDEERIMISE TOORIISTAAHELA KASUTAMISE
KORRAL
1. Uldist
1.1. Usaldatavus on saavutatav matkemodelleerimise jargmise viie omaduse uurimise ja hindamisega:

a) suutlikkus — mida matkemodelleerimine suudab ja millised on sellega seotud riskid;
b) tdpsus — kui hésti suudab matkemodelleerimine reprodutseerida matkise andmeid;
¢) korrektsus — kui usaldusvairsed on matkemodelleerimise andmed ja algoritmid;

d) kasutatavus — millist viljadpet ja kogemust on vaja;

e) otstarbekohasus — kui sobiv on matkemodelleerimine konstruktsioonilise toGulatuse ja ADSi hindamiseks.

1.2. Uhtlasi peab usaldatavuse hindamise raamistik olema piisavalt iildine, et sobiks kasutada eri liiki ja
kasutusaladega matkemodelleerimise jaoks. Ent eesmirgi saavutamine on keeruline, kuna ADSi erisused ning
matkemodelleerimise liigid ja kasutusalad on viga erinevad. Selliste kaalutluste tottu on vaja (riskipohist/
informeeritud) usaldatavushindamise raamistikku, mis on asjakohane ja sobiv koigi matkemodelleerimise
kasutusalade jaoks.

1.3. Usaldatavushindamise raamistik annab matkemodelleerimise lahenduse usaldatavuse hindamisel arvesse
voetavate aspektide iildkirjelduse koos kolmandast isikust hindajate usaldatavusalases valideerimises osalemise
pohimdtetega. Viimase punktiga seoses peab tiiiibikinnitusasutus uurima usaldatavust tdendavat
dokumentatsiooni hindamisetapis, aga tegelikud valideerimiskatsed toimuvad siis, kui tootja on vilja tootanud
ithendatud matkemodelleerimissiisteemid.

1.4, Lopuks méirab usaldatavushindamise tulemus éra piirid, milles virtuaalset tooriista ADSi hindamises kasutada
saab.
1.5. Selle osa nduded on niisiis matkemodelleerimismudeli v&i virtuaalse tooriistaahela ADSi valideerimises

kasutamise usaldatavuse tdendamiseks.

2. Maisted

Kiesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

2.1. ,abstraheerimine” — ldhte- ehk referentsiisteemi oluliste aspektide viljavalimine, mida matkemodelleerimisel
kasutada (ebaolulised aspektid jdetakse vilja); iga matkemodelleerimise jaoks tehtud abstraheerimine sisaldab
eeldust, et see ei mdjuta oluliselt matkemodelleerimisvahendi ettendhtud kasutusalasid;

2.2. ,kinnise ahelaga katsetamine” — virtuaalses keskkonnas arvestatakse ahela tihe osa toimingutega; matkemodel-
leeritud objektid reageerivad siisteemi toimingutele (nt siisteem suhestub liiklusmudeliga);

2.3. ,deterministlik“ — siisteemi arengut ajas on vdimalik tdpselt prognoosida ja see annab samade sisendite korral
alati sama viljundi;

2.4, Ljuhti sisaldava ahelaga (DIL) katsetamine“ — toimub tavaliselt sdidusimulaatoris, mida kasutatakse inimese ja
masina suhtluse tehnilise lahenduse katsetamiseks; DIL-katsetamisel kasutab juht teatavaid osi ja suhtleb
virtuaalse keskkonnaga;
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2.5. yriistvara sisaldava ahelaga (HIL) katsetamine* — virtuaalsel katsetamisel jooksutab sdiduki konkreetse
allsiisteemi riistvara 18plikku tarkvara ning sisend ja viljund on ithendatud matkemodelleerimiskeskkonnaga;
HIL-katsetamisega saab matkida andureid, tditureid ja mehaanilisi osi ammu enne loplikku siisteemi
ithendamist nii, et kdigi katsetatavate elektrooniliste juhtmoodulite sisendid ja valjundid on tithendatud;

2.6. ,mudel” — siisteemi, {iksuse, ndhtuse voi protsessi kirjeldus voi esitus;

2.7. ,mudeli kalibreerimine“ — mudeli numbriliste v6i modelleerimisparameetrite kohandamine, et parandada
koosk®dla referendiga;

2.8. ,modelleerimisparameeter” — numbriline véirtus, mida kasutatakse stisteemi funktsionaalsuse kirjeldamiseks;
seda ei saa reaalses maailmas vahetult vaadelda, vaid see tuleb pariselust kogutud andmetest tuletada (mudeli
kalibreerimise ajal);

2.9. ,mudelit sisaldava ahelaga katsetamine” — kiiret algoritmide loomist sisaldav meetod, millesse ei kaasata
asjaomast riistvara; see arendusetapp holmab tavaliselt viga abstraktset tarkvararaamistikku, mida
jooksutatakse tavaarvutisiisteemis;

2.10. ,avatud ahelaga katsetamine” — virtuaalne keskkond, mis ei arvesta ahela iihe osa toimingutega (nt siisteem
suhestub salvestatud liikklusolukorraga);

2.11. ,toendosuslik” — mittedeterministlike siindmuste tulemuste kirjeldus, mis esitatakse tdendosusena;

2.12. ,katsetamiskoht voi katserada“ — fiiiisiline katserajatis, mis on tavaliikluseks suletud ja kus on véimalik uurida
ADSi suutlikkust périssdidukis; liiklejaid saab esitada kas andurite stimuleerimise voi rajale paigutatud
matkistega;

2.13. ,andurite stimuleerimine” — meetod, mille kohaselt esitatakse katsetatavale osale kunstlikult loodud signaale, et

panna seda reageerima ja andma tulemust, mis on vajalik parismaailmas talitlemise kontrollimiseks,
koolitamiseks, hoolduseks vdi teadus- ja arendustegevuseks;

2.14. ,matkemodelleerimine” — reaalse maailma protsessi voi siisteemi toimimise matkimine ajas;

2.15. ,matkemodelleerimismudel“ — mudel, mille sisendparameetrid muutuvad ajas;

2.16. ,matkemodelleerimisvahendite ahel“ — mudeldamist6oriistade komplekt, mida kasutatakse ADSi valideerimisel;
2.17. Jtarkvara sisaldava ahelaga (SIL) katsetamine* — viljatootatud mudeli toimimist hinnatakse iildotstarbelise

arvutisiisteemi abiga; selles etapis vdidakse kasutada 1oplikule viga ldhedast valmis tarkvararakendust; SIL-
katsetamisel katsetatakse loodavat koodi (nt algoritmi voi isegi kogu kontrolleristrateegiat) modelleerimis-
keskkonnas, mis aitab tarkvara kontrollida voi katsetada;

2.18. ,stohhastiline — juhuslikku suurust/juhuslikke suurusi sisaldav protsess, mis on seotud muutumise voi
tdendosusega;
2.19. ,matkemodelleerimismudeli valideerimine* — viljaselgitamine, mil mdiiral on mudel tooriista ettendhtud

kasutuse seisukohalt parismaailma tipne esitus;
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2.20. ,soidukit sisaldava ahelaga katsetamine — hiibriidkeskkond, kus on reaalne katsesdiduk reaalses maailmas ja
virtuaalne keskkond; selles kajastub sdiduki diinaamika samal mdiral kui parismaailmas, aga teha saab seda
soiduki katsestendil voi -rajal;

2.21. ,matkemodelleerimismudeli kontrollimine* — viljaselgitamine, mil mdairal vastab mudel voi virtuaalne
katsetamistooriist sellele kontseptuaalses, matemaatilises voi muus mudelis kehtestatud nduetele ja spetsifikat-
sioonidele;

2.22. yvirtuaalne katsetamine” — siisteemi katsetamine ithe voi mitme matkemodelleerimismudeliga.

3. Usaldatavushindamisraamistiku osad ja asjaomased dokumenteerimisnduded

3.1. Usaldatavushindamisraamistiku abiga saab tulemuste usaldatavuse astmeteks jagatud kvaliteeditagamiskri-

teeriumide alusel hinnata matkemodelleerimise usaldatavust ja selle kohta aru anda. Teisisonu selgitatakse
usaldatavus vilja jirgmiste matkemodelleerimist mojutavate tegurite hindamisega (neid peetakse peamisteks
matkemodelleerimise omaduste ja seega kogu selle usaldatavuse mdirajateks): a) matkemodelleerimise
juhtimine; b) tiimi tookogemus ja erialane ettevalmistus; ¢) matkemodelleerimise analiiiis ja kirjeldus; d)
andmete/sisendite péritolu ning e) kontrollimine, valideerimine ja madramatuse kirjeldus. Igaiiks neist teguritest
nditab matkemodelleerimise kvaliteeti ning saavutatud ja ndutud kvaliteedi omavaheline vordlemine niitab, kas
matkemodelleerimine on usaldusvdirne ja virtuaalseks katsetamiseks sobiv. Usaldatavushindamisraamistiku
osade omavahelisi suhteid on graafiliselt kujutatud jirgmisel joonisel.
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3.2. Mudelid ja matkemodelleerimise juhtimine
3.2.1. Matkemodelleerimise olelusring on diinaamiline protsess, milles toimub sageli viljalaskeid, mida jalgitakse ja

dokumenteeritakse. Juhtimistoimingud kehtestatakse matkemodelleerimise toetamiseks samamoodi nagu
tootejuhtimises. Esitada tuleb teave alljargneva kohta.

3.2.2. Matkemodelleerimise juhtimise kord peab:
a) kirjeldama eri viljalasetes sisalduvaid muudatusi;

b) mdiiratlema vastava tarkvara (nt konkreetne tarkvaratoode ja versioon) ja riistvara (nt XiL-konfiguratsioon)
kombinatsiooni;
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¢) dokumenteerima siseauditi toimingud, millega uued viljalasked heaks kiideti;

d) holmama tervet virtuaalse mudeli kasutamisaega.
3.2.3. Viljalasete juhtimine

3.2.3.1.  Koik matkemodelleerimisvahendite ahela versioonid, mida kasutati tunnistuse vdljaandmiseks, tuleb alles hoida.
Katsetamise tooriistaahela moodustavate virtuaalsete mudelite valideerimismeetodid ja heakskiitmisliavendid
tuleb tooriistaahela ildise usaldatavuse tagamiseks dokumenteerida. Arendaja peab kehtestama meetodi,
millega saab genereeritud andmed seostada vastava matkemodelleerimise versiooniga.

3.2.3.2.  Virtuaalsete andmete kvaliteedikontroll. Matkemodelleerimisvahendite ahela kasutusea jooksul tuleb kdigis
viljalasetes tagada kontrollimise ja valideerimise toetamiseks andmete terviklus, tipsus ja pohimdtteiihtsus.

3.2.4. Tiimi to6kogemus ja erialane ettevalmistus

3.2.4.1. Kuigi tookogemust ja erialast ettevalmistust on organisatsiooni all uldiselt juba kisitletud, on oluline tagada
konkreetselt matkemodelleerimisega seotud tookogemuse ja erialase ettevalmistuse usaldusvaarsus.

3.2.42. Matkemodelleerimise usaldatavus ei olene mitte ainult mudelite kvaliteedist, vaid ka modelleerimise
valideerimise ja kasutamisega tegeleva personali tookogemusest ja erialasest ettevalmistusest. Naiteks kui
saadakse korralikult aru piirangutest ja valideerimisalast, ei ole matkemodelleerimise vairkasutuse ega selle
tulemuste vaartdlgendamise ohtu.

3.2.4.3.  Seetdttu tuleb luua alus, millele tuginedes saab tootja olla veendunud jargmiste isikute tookogemuses ja erialases
ettevalmistuses:

a) tiimid, kes valideerivad matkemodelleerimisvahendite ahelat;

b) tiimid, kes kasutavad valideeritud modelleerimist virtuaalses katsetamises, et valideerida ADSi.

3.2.4.4. Tiimi tookogemuse ja erialase ettevalmistuse korrektne juhtimine suurendab kindlust matkemodelleerimise ja
selle tulemuste usaldatavuses, tagades selle, et mudeldamist mojutavad inimtegurid on arvesse vdetud ja
voimalikud inimestega seotud riskid on kontrolli all (nagu seda eeldatakse igalt sobivalt juhtimissiisteemilt).

3.2.4.5. Kui tootja tooriistaahelas kasutatakse sisendeid voi tooteid, mis ei pdrine tootja enda organisatsioonist ega
tiimist, selgitab tootja, milliseid meetmeid ta on kasutanud, et olla kindel selliste sisendite kvaliteedis ja
tervikluses.

3.2.4.6. Tiimi tookogemusel ja erialasel ettevalmistusel on kaks tasandit.

3.2.4.6.1. Organisatsiooni tasand

Usaldatavus tagatakse korraga, mille kohaselt selgitatakse vilja matkemodelleerimiseks vajalikud oskused,
teadmised ja tookogemus ning hoitakse need virsked. Kehtestada, ajakohastada ja dokumenteerida tuleb
jargmised protsessid:

i) isiku padevuse ja oskuste viljaselgitamine ja hindamine;

ii) matkemodelleerimisega seotud iilesannete tditmiseks padeva personali koolitamine.

3.2.4.6.2. Tiimi tasand

Kui matkemodelleerimine on 16ppenud, médiravad selle usaldatavuse peamiselt matkemodelleerimisvahendite
ahela valideerinud ja seda ADSi valideerimiseks kasutanud isiku voi tiimi oskused ja teadmised. Usaldatavust
toendatakse dokumentidega, mis niitavad, et need tiimid on saanud selliste iilesannete tditmiseks piisava
viljadppe.
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Seega esitab tootja:
i) aluse, millele tuginedes saab ta olla veendunud matkemodelleerimisvahendite ahela valideerinud isikute/tiimi
tookogemuses ja erialases ettevalmistuses;
i) aluse, millele tuginedes saab ta olla veendunud virtuaalset katsetamist ADSi valideerimiseks kasutanud
isikute/tiimi tookogemuses ja erialases ettevalmistuses.
Selle tile otsustamisel tuleb toetuda tootja esitatud tdenditele selle kohta, kuidas ta kohaldab ISO 9001 voi
sarnase parima tava vOi standardi pShimdtteid, et tagada oma matkemodelleerimistiimi ja sinna kuuluvate
isikute pddevus. Tutbikinnitusasutus ei voi tugineda sellise tiimi ja liikmete tookogemusele ja erialasele
ettevalmistusele oma hinnangu andmise asemel tootja omale.
3.2.5. Andmete/sisendite paritolu
3.2.5.1.  Andmete/sisendite paritolu hdlmab dokumenteeritud jilitatavust matkemodelleerimise valideerimises kasutatud
andmeteni.
3.2.5.2.  Matkemodelleerimises kasutatud andmete kirjeldus
a) Tootja dokumenteerib mudeli valideerimiseks kasutatud andmed ja olulised kvaliteediomadused.
b) Tootja esitab dokumentatsiooni, kust on niha, et mudelite valideerimiseks kasutatud andmed hdlmavad
virtualiseerimiseks kavandatud funktsioone.
¢) Tootja dokumenteerib kalibreerimismeetodid, millega sobitati virtuaalse mudeli parameetrid kogutud
sisendandmetega.
3.2.5.3.  Andmete kvaliteedi (nt andmete holmavuse, signaali ja miira suhte ning andurite mddtemairamatuse/modtevea/
modtmissageduse) mju mudeli parameetrite madramatusele.
Mudeli arendamiseks kasutatud andmete kvaliteet mojutab mudeli parameetrite hindamist ja kalibreerimist.
Loplikus mddramatuse analiiiisis on veel iiks oluline aspekt mudeli parameetrite madramatus.
3.2.6. Andmete/viljundite péritolu
3.2.6.1.  Andmete/viljundite pdritolu tihendab ADSi valideerimiseks kasutatud matkemodelleerimise viljundite
dokumenteeritust.
3.2.6.2. Matkemodelleerimisega saadud andmete kirjeldus
a) Tootja esitab teabe kdigi virtuaalkatsetamisvahendite ahelaga kasutatud andmete ja stsenaariumite kohta.
b) Tootja dokumenteerib eksporditud andmed ja olulised kvaliteediomadused.
¢) Tootja dokumenteerib matkemodelleerimise viljundi seose asjaomase konfiguratsiooniga.
3.2.6.3.  Andmete kvaliteedi mdju matkemodelleerimise usaldatavusele
a) Matkemodelleerimise valjundandmed peavad olema piisavalt laiaulatuslikud, et tagada valideerimisarvutuste
korrektsus. Andmed peavad piisavalt kajastama konkreetse ADSi konstruktsioonilist tooulatust, mida
virtuaalne hindamine holmab.
b) Viljundandmed peavad vdimaldama virtuaalsete mudelite pdhimétteithtsuse/korrektsuse kontrolli,
kasutades nditeks iilemaarast infot.
3.2.6.4.  Stohhastiliste mudelite juhtimine

a) Stohhastilisi mudeleid iseloomustatakse varieeruvuse alusel.

b) Stohhastiliste mudelite puhul tagatakse deterministliku taastditmise véimalus.
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3.3. Matkemodelleerimise analiiiis ja kirjeldus

3.3.1. Matkemodelleerimise analiiiisi ja kirjelduse eesmirk on kogu modelleerimine mairatleda ja mairata kindlaks
parameetriline ruum, mida virtuaalse katsetamisega hinnata saab. Sellega mdiratakse kindlaks mudelite ja
tooriistaahela kohaldamisala ja piirangud ning tulemusi mojutada vdivad madramatuse allikad.

3.3.2. Uldkirjeldus

3.3.2.1.  Tootja esitab valmis tooriistaahela kirjelduse koos teabega selle kohta, kuidas kasutatakse matkemodelleerimise
andmeid ADSi valideerimise strateegia toetamiseks.

3.3.2.2.  Tootja esitab katse eesmargi selge kirjelduse.
3.3.3. Eeldused, teadaolevad piirangud ja midramatuse allikad.
3.3.3.1.  Tootja p6hjendab modelleerimiseeldusi, millest matkemodelleerimisvahendite ahela loomisel juhinduti.

3.3.3.2.  Tootja esitab tdendid jargmise kohta:
i) kuidas tema mairatud eeldused mdjutavad tooriistaahela piiranguid;

ii) matkemodelleerimismudelitelt ndutav toeparasus.

3.3.3.3. Tootja peab esitama pdhjenduse selle kohta, et mudeli ja reaalsuse korrelatsiooni hilve on katse eesmirgi
seisukohalt aktsepteeritav.

3.3.3.4. Viimasena peab see osa sisaldama teavet mudeli madramatuse allikate kohta. See on tihtis sisend 16pliku
médramatusanaliiiisi jaoks, milles kirjeldatakse, kuidas vdivad kasutatud mudeli mdaramatuse allikad mojutada
selle viljundeid.

3.3.4. Kohaldamisala (kuidas matkemodelleerimist ADSi valideerimisel kasutatakse)
3.3.4.1.  Virtuaalse tooriista usaldatavust toetab viljatootatud mudelite selgelt maaratletud kohaldamisala.

3.3.4.2. Kiips matkemodelleerimine peab vdimaldama fiiiisikaliste ndhtuste virtualiseerimist sellise tdpsusastmega, mis
vastab tunnistuse viljastamiseks vajalikule tdetruuduse astmele. Niisiis peab matkemodelleerimine toimima
ADSi katsetamise virtuaalse katsealana.

3.3.4.3. Matkemodelleerimismudelitele on valideerimiseks vaja spetsiifilisi stsenaariumeid ja mdddikuid. Valideerimiseks
kasutatavate stsenaariumide valik peab olema piisav, et tooriistaahel toimiks samamoodi ka valideerimise
kohaldamisalast vilja jadvate stsenaariumide korral.

3.3.4.4. Tootja esitab valideerimisstsenaariumide loetelu koos vastavate parameetrite piirangutega.

3.3.4.5. Konstruktsioonilise tooulatuse analiiiis on tihtis sisend, et tuletada nduded, kohaldamisala ja mdju, millega tuleb
ADSi valideerimisega seotud matkemodelleerimisel arvestada.

3.3.4.6.  Stsenaariumide jaoks loodud parameetrid mairavad dra tooriistaahela ja mudelite vilised ja sisesed andmed.

3.3.5. Kriitilisuse hindamine



L 221/56 Euroopa Liidu Teataja 26.8.2022

3.3.5.1.  Uurida tuleb matkemodelleerimisvahendite ahelas kasutatavate mudelite ja tooriistade vastutust 1dpptootes
oleva turvavea eest. Kavandatud kriitilisusanaliiiisi aluseks on ISO 26262, mille kohaselt tuleb moni arenduses
kasutatav tooriist kvalifitseerida.

3.3.5.2.  Et teada saada, kui kriitilised matkemodelleerimise andmed on, tuleb kriitilisuse hindamisel késitleda jargmisi
parameetreid:

a) tagajdrjed inimeste turvalisusele (nt ISO 26262 kohased raskusastmed);

b) mil mairal matkemodelleerimise tulemused mdjutavad ADSi.

3.3.5.3.  Kriitilisuse hindamise seisukohalt on kolm vdimalust:
a) need mudelid ja tooriistad, mis on téieliku usaldatavushindamise selged kandidaadid;
b) need mudelid ja tooriistad, mille tdieliku usaldatavushindamise iile otsustab hindaja;

¢) need mudelid ja tooriistad, mis ei vaja usaldatavushindamist.
3.4. Kontrollimine

3.4.1. Matkemodelleerimise kontrollimine hdlmab selle vahendite ahela moodustavate kontseptuaalsete/matemaatiliste
mudelite korrektse teostuse analiitisi. Kontrollimine parandab matkemodelleerimise usaldatavust, andes kindlust
selles, et matkemodelleerimine ei toimi kontrollimatute sisendite korral ebarealistlikult. Kontrollitakse mitmes
etapis (sh koodi ja arvutusi ning tehakse tundlikkusanaliiiis).

3.4.2. Koodi kontrollimine
3.4.2.1.  Koodi kontrollimiseks katsetatakse, ega virtuaalsed mudelid ei sisalda mingeid arvulisi v6i loogikavigu.

3.42.2. Tootja dokumenteerib korrektsed koodi tditmise kontrollimise meetodid (nt staatiline/diinaamiline
koodikontroll, lihenemisanaliiiis ja asjakohasel juhul vérdlemine digete lahendustega).

3.4.2.3. Tootja esitab dokumentatsiooni, kust on nédha, et sisendparameetrite kohaldamisala uurimine oli piisavalt
ulatuslik, et selgitada vilja parameetrite kombinatsioon, mille puhul matkemodelleerimine toimib ebastabiilselt
vOi ebarealistlikult. Mudelite kaitumise uurimise ndude tdidetust saab tdendada parameetrikombinatsioonide
hoélmavuse néitajatega.

3.4.2.4. Kui andmed seda voimaldavad, kasutab tootja korrektsuse/pohiméttetihtsuse kontrollimise korda.
3.4.3. Arvutuste kontrollimine
3.4.3.1.  Arvutuste kontrollimine hdlmab hindamist, kui palju arvulisi vigu matkemodelleerimist modjutavad.

3.4.3.2. Tootja dokumenteerib arvuliste vigade hinnangu (eristamisviga, iimardamisviga ja korduvtoimingute
lihenemine).

3.4.3.3.  Arvulised vead peavad olema piisavalt piiratud, et need ei mdjutaks valideerimist.

3.4.4. Tundlikkusanaliiiis
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3.4.4.1. Tundlikkusanaliiiisi eesmirk on kvantifitseerida, kuidas mudeli valjundvaartusi mojutab mudeli sisendvéirtuste
muutumine, ja seega selgitada vilja, millised parameetrid m&jutavad mudeli tulemusi kdige enam. Tundlikkuse
uurimine aitab selgitada vilja ka selle, mil méddral on mudel kooskdlas valideerimiskiinnistega, kui parameetreid
veidi varieerida. See on niisiis matkemodelleerimise tulemuste usaldatavuse tagamiseks hiadavajalik.

3.4.42. Tootja esitab lisadokumendid, millest peab selguma, kas tundlikkusanaliiiisiga (sh mudeli parameetrite
milrastamine) on selgitatud vélja, millised on koige kriitilisemad parameetrid, mis matkemodelleerimise
tulemusi mojutavad.

3.4.43. Tootja peab tdendama, et kdige kriitilisemate parameetrite valjaselgitamiseks ja kalibreerimiseks on kasutatud
koige usaldusvddrsemaid toiminguid, et suurendada arendatava tooriistaahela usaldatavust.

3.4.4.4. Viimasena aitavad tundlikkusanaliiiisi tulemused mdirata kindlaks ka need sisendid ja parameetrid, mille
médramatuse kirjeldus vajab eritdhelepanu, et matkemodelleerimise tulemuste maidramatus oleks oigesti
médratletud.

3.4.5. Valideerimine

3.4.5.1.  Kvantitatiivne viljaselgitamine, mil mairal on mudel v6i modelleerimine matkemodelleerimise ettendhtud
kasutuse seisukohalt parismaailma tdpne esitus, eeldab mitme elemendi valimist ja maaratlemist.

3.4.5.2.  Suutlikkuse hindamise parameetrid (moddikud)

3.4.5.2.1. Suutlikkuse hindamise parameetrid on niitajad, mille alusel vorrelda mudelit reaalse maailmaga. Sellised
mdoddikud pannakse paika matkemodelleerimise analiiiisi kdigus.

3.4.5.2.2. Valideerimismoddikud voivad olla:
i) konkreetse vdirtuse analiiiis (nt avastamismaar, aktiveerumismaar);
ii) ajas muutumine (asukohad, kiirused, kiirendus);

iii) toimingute jdrjestuse pdhine analiiiis (nt teepikkuse/kiiruse arvutused, kokkup®drkeni jadnud aja arvutamine,
pidurite aktiveerimine).

3.4.5.3.  Sobivuse moddikud

3.4.5.3.1. Pdrismaailma ja matkemodelleerimise moddikuid vorreldakse analiitiliste raamistike abil. Sellisteks
mdoddikuteks on tavaliselt pohilised tulemusnditajad, mis néitavad kahe andmekogumi statistilist vorreldavust.

3.4.5.3.2. Valideerimine peab vilja selgitama, kas vajalikud tulemusniitajad saavutatakse.
3.4.5.4.  Valideerimismetoodika

3.4.5.4.1. Tootja peab méiratlema virtuaalse katsetamise tooriistaahela valideerimiseks loogilised stsenaariumid. Need
peavad holmama v&imalikult suurt osa ADSi valideerimiseks mdeldud virtuaalse katsetamise konstruktsioo-
nilisest tooulatusest.

3.4.5.4.2. Tdpne metoodika oleneb tooriistaahela iilesehitusest ja otstarbest. Valideerimine voib hélmata ttht voi mitut

jargmisest:
i) allsisteemimudelite (nt keskkonnamudel - teedevork, ilmastikutingimused, suhtlus liiklejatega;
andurimudelid - radar, lidarid, kaamera; sdidukimudel — roolimine, pidurdamine, jousiisteem)

valideerimine;



L 221/58 Euroopa Liidu Teataja 26.8.2022

ii) soiduki siisteemi (sdiduki diinaamika mudel koos keskkonnamudeliga) valideerimine;
iii) andurisiisteemi (andurimudel koos keskkonnamudeliga) valideerimine;

iv) tihendatud siisteemi (andurimudel ja keskkonnamudel, mis saavad majutusi sdidukimudelilt) valideerimine.
3.4.5.5. Téapsusnoue

3.4.5.5.1. Korrelatsioonikiinnise ndue mdiratakse matkemodelleerimise analiiiisi kaigus. Valideerimine peab vilja
selgitama, kas kdesoleva osa punktis 3.4.5.3.1 méiratletud tulemusniitajad saavutatakse.

3.4.5.6.  Valideerimise ulatus (millist osa tooriistaahelast valideeritakse)

3.4.5.6.1. Tooriistaahel koosneb mitmest tooriistast, millest igaiiks kasutab mitut mudelit. Valideerimine peab hdlmama
koiki tooriistu ja nende kasutatavaid asjaomaseid mudeleid.

3.4.5.7.  Sisemise valideerimise tulemused

3.4.5.7.1. Dokumentatsioonis tuleb esitada mitte ainult tdendid matkemodelleerimise mudeli valideerimise kohta, vaid
sellest peab saama ka teavet protsesside ja toodete kohta, mis annavad kasutatud tooriistaahelale ildise
usaldatavuse.

3.4.5.7.2. Dokumentatsioon/tulemused voib iile vtta varasematest usaldatavushindamistest.
3.4.5.8.  Soltumatu valideerimise tulemused

3.4.5.8.1. Tidibikinnitusasutus hindab tootja esitatud dokumentatsiooni ja vdib teha tihendatud tooriistaga fiiiisilisi
katseid.

3.4.5.9. Mddramatuse kirjeldamine

3.4.5.9.1. Kdesolevas osas kisitletakse virtuaalse tooriistaahela tulemuste eeldatava varieeruvuse kirjeldamist. Hinnatakse
kahes etapis. Kdigepealt kirjeldatakse matkemodelleerimise analiiiisi ja kirjeldusega saadud teabe ning andmete/
sisendite paritolu alusel sisendandmete, mudeli parameetrite ja mudeldamise ilesehituse madramatust. Kui
jagada koik need madramatused kogu virtuaalsele tooriistaahelale, saadakse mudeli tulemuste madramatus.
Sellest olenevalt peab tootja kehtestama ADSi valideerimiseks tehtavas virtuaalses katsetamises vajalikes
kohtades sobiva ohutusvaru.

3.4.5.9.2. Sisendandmete mddramatuse kirjeldamine

Tootja peab tdendama, et on mudeli kriitilisi sisendeid usaldusvddrsete meetoditega (nt palju kordusi koguse
hindamiseks) &igesti hinnanud.

3.4.5.9.3. Mudeli parameetrite middramatuse kirjeldamine (parast kalibreerimist)

Tootja peab tdendama, et mudeli hindamatuid kriitilisi parameetreid on kirjeldatud jaotuse ja/voi usaldusva-
hemikega.

3.4.5.9.4. Matkemodelleerimise tilesehituse mairamatuse kirjeldamine

Tootja peab esitama tdendid selle kohta, et modelleerimiseelduste tekitatavat madramatust on kirjeldatud
kvantitatiivselt (nt vdimaluse korral vorreldes erinevate mudeldamisviiside véljundeid).
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3.4.5.9.5. Aleatoorse vs. episteemse mairamatuse kirjeldamine

4.1.

4.2.

4.3.

4.4.

4.5.

1.1.

1.2.

1.3.

2.1.

2.2.

Tootja piiiiab eristada madramatuse aleatoorset ja (protsessi virtualiseerimisel teadmiste puudumisest tulenevat)
episteemset osa (esimest saab ainult hinnata, aga mitte vihendada, nagu teist).

Dokumentatsiooni iilesehitus

Kiesolevas osas on kirjas, kuidas koguda ja organiseerida eeltoodud teavet, mille tootja peab esitama asjaomasele
asutusele.

Tootja peab esitama ndutud teemade kohta tdendusmaterjalina dokumendi (matkemodelleerimise kisiraamat),
mille iilesehitus jargib siinset liigendust.

Dokumentatsioon esitatakse koos matkemodelleerimise vastava viljalaske ja asjaomaste saadud andmetega.

Tootja peab esitama selged viited, mis vdimaldavad siduda dokumentatsiooni vastava(te) matkemodelleerimise/
andmetega.

Dokumentatsioon tuleb hoida alles kogu matkemodelleerimise kasutusea. Tiitibikinnitusasutus voib tootjat
auditeerida, hinnates selleks tema dokumentatsiooni ja/voi tehes fuiiisilisi katseid.

5. 0SA
KASUTUSAEGNE ARUANDLUS
Moisted

Kiesolevas lisas kasutatakse jirgmisi moisteid:
,stindmus* — ohuolukord, mille itks osaline oli automaatsdidusiisteemiga sdiduk;

Jmittekriitiline stindmus“ — siindmus, mis hdlmab talitluse katkemist, viga, riket vdi muid asjaolusid, mis
ohustasid voi oleksid véinud mdjutada ADSi turvalisust, kuid mis ei pohjustanud dnnetust ega tdsist intsidenti
(see kategooria hdlmab niiteks vdhetdhtsaid intsidente, tavatalitlust mittetakistavat turvalisuse halvenemist,
kokkuporke viltimiseks tehtud hdda-/keerulist manoovrit ja tldisemalt koiki ADSi teel sditmise aegse
ohutusalase suutlikkusega seotud siindmusi, nagu néiteks suhtlus kaugjuhiga jms);

Jkriitiline siindmus” — siindmus, mis hdlmab ADSi osalust kokkupdrkes ja mille tottu:
a) vahemalt itks sdidukis viibinud voi siindmuses osalenud inimene saab kannatada ja vajab arstiabi;

b) tdisautomatiseeritud sdiduk, teised sdidukid voi likkumatud objektid saavad teatud mdira iiletava fiitisilise
kahjustuse v6i mdne siindmuses osalenud sdiduki turvapadi avaneb.

Tootja teadaanded ja aruandlus

Tootja annab ohutuskriitilistest siindmustest viivitamata teada tiitibikinnitusasutusele, turujdrelevalveasutusele ja
komisjonile.

Tootja annab 1. liites kirjeldatud lithiajalistest stindmustest, mille korral tootja peab parandusi tegema, ithe kuu
jooksul teada tiiiibikinnitusasutustele, turujirelevalveasutustele ja komisjonile.
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2.3. Tootja esitab tutibikinnituse andnud asutusele igal aastal 1. liites loetletud siindmuste aruande. Selles esitatakse
tdendid ADSi suutlikkuse kohta reaalse kasutuse aegsetes ohutusega seotud siindmustes. Tapsemalt tdendatakse
selles, et:

a) enne ADSi turule laskmist tehtud ohutusalase suutlikkuse hindamisega vorreldes ei ole avastatud mingeid
ebakolasid;

b) ADS jargib kidesoleva mddrusega kehtestatud suutlikkusnoudeid;

¢) koik olulised ADSi ohutusalase suutlikkusega seotud hiljem avastatud probleemid on piisavalt lahendatud
(koos lahenduse kirjeldusega).

Tuibikinnituse andnud asutus jagab seda teavet teiste thiibikinnitusasutuste, turujdrelevalveasutuste ja
komisjoniga.

2.4. Tuibikinnitusasutused, turujirelevalveasutused ja komisjon vdivad kiisida tootjalt kasutusaegse aruandluse ja
teadannetega seotud lisaandmeid. Need esitatakse kokkulepitud andmefailis. Taitibikinnitusasutused, turujirele-
valveasutused ja komisjon votavad kdik vajalikud meetmed selliste andmete turvalisuse tagamiseks.

2.5. Igasugusest andmete eeltootlusest tuleb kasutusaegsete andmete aruandes tiitibikinnitusasutusele teada anda.
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1. liide

Siindmused, mille kohta tuleb esitada kasutusaegne aruandlus

Siindmused on jaotatud nelja kategooriasse, vottes aluseks nende olulisuse diinaamilise liikumise iilesande, tdisautomati-
seeritud sdiduki kasutajatega suhtlemise ja ADSi tehnilise seisundi seisukohalt. Iga siindmuse juurde on jirgmises tabelis
mirgitud selle tdhtsus lithi- ja/voi pikaajalise aruandluse jaoks.

Perioodiline siindmuste aruandlus tuleb esitada ADSiga sdiduki tiiiibi koondandmetena (t66tunni vdi labitud kilomeetrite
kohta ja selle aja kohta, mil ADS oli aktiveeritud).

LUHIAJALINE PERIOODILINE
(1 kuu) (1 aasta)

1. ADSi diinaamilise lilkumise iilesande tditmisega seotud siindmused, nt

l.a. tootjale teadaolevad ohutuskriitilised siindmused

1.b. Siindmused, mis on seotud ADSi talitlusega viljaspool selle X X
konstruktsioonilist to6ulatust

l.c. Sindmused, mis on seotud ADSi suutmatusega saavutada X X
vajaduse korral miinimumriski olukord

1.d. Sidega seotud siindmused (kui ithendus on ADSi ohutuskont- X
septsiooni seisukohalt tdhtis)

l.e. Kuberturvalisusega seotud siindmused

1.f. ADSi voi sdiduki suurte tdrgetega seotud suhtlus kaugjuhiga (kui
asjakohane)

2. Stindmused, mis on seotud ADSi ja tdisautomatiseeritud sdiduki kasutajate omavahelise suhtlusega, nt:

2.a. Kasutajaga seotud siindmused (nt kasutaja  eksimus, X
kuritarvitamine, kuritarvitamise drahoidmine)

3. ADSi tehnilise seisundiga (sh hooldus ja remont) seotud siindmused:

3.a. ADSI torkega seotud siindmused, mistdttu kiisitakse abi (kaug) X
juhilt

3.b. Hooldus- ja remondiprobleemid

3.c. Lubamatute muudatustega (st urkimine) seotud siindmused

4. Uute ohutusstsenaariumide tuvastamisega seotud siindmused X X
(Kui tootja teeb
muudatusi, et
lahendada ADSi suuri
vastavastatud
ohutusprobleeme,
millega kaasneb
pohjendamatu risk,
tuleb kirjeldada ka
asjaomast varem ette
nagemata
stsenaariumit)
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IV LISA
ELi titiibikinnitustunnistus (s6iduki siisteem)
Teatis tdisautomatiseeritud sdiduki automaatsdidusiisteemile tiiibikinnituse  andmise/pikendamise/andmisest

keeldumise/tithistamise (') kohta kooskélas rakendusmiiruse (EL) 2022/1426 (viimati muudetud rakendusmédrusega (EL)
...]...) nBuetega

ELi tiitibikinnitustunnistuse number:

Laiendamise|andmata jatmise/tithistamise (*) pohjus:

0.1.

0.2.

0.2.1.

0.3.

0.4.

0.5.

0.8.

0.9.

Mark (tootja kaubanimi):
Tiiip:

Kaubanimi/kaubanimed (kui olemas):

Tiiiibi identifitseerimisandmed, kui need on margitud sdidukile

. Konealuse mirgistuse asukoht:

Soiduki kategooria:
Tootja nimi ja aadress:

Koostetehas(t)e nimi/nimed ja aadress(id):

Tootja esindaja nimi ja aadress (kui asjakohane):

Lisateave (asjakohasel juhul): (vt lisand)
Katsete eest vastutav tehniline teenistus:
Katsearuande kuupdev:

Katsearuande number:

Mirkused (kui vajalik): (vt lisand)

Koht:

Kuupéev:

Allkiri:

(") Mittevajalik maha tdmmata.

1JAGU

11JAGU
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Lisand

ELi tiiiibikinnitustunnistusele nr
1. ADS:i kirjeldus ja/voi joonis, sh:
1.1.  Tootja deklareeritud ADSi konstruktsiooniline to6ulatus, siisteemipiirid ja maksimumkiirus:
1.2.  ADSi pohifunktsioonide kirjeldus
1.2.1. Soidukisisesed funktsioonid
1.2.2. Soidukivilised funktsioonid (nt vajalik(ud) tagasiisteem, viline taristu, talitlusmeetmed)
1.3.  Andurisiisteem (sh osad):
1.4.  ADSi andurististeemi paigaldus:
1.5.  ADSi tarkvara tunnus:
2. ADS:i iile tehtava inimjdrelevalve kirjeldus ja/vdi joonis
2.1.  ADSi kaugjuht ja kaugsekkumine
2.2.  ADSi aktiveerimise ja deaktiveerimise vdimalused
2.3.  Soidukisisene jirelevalve
2.4.  Susteemi piirangud, mis tulenevad keskkonna- voi teetingimustest
3. Soidukis viibijatele ja teistele liiklejatele antava teabe kirjeldus ja/vdi joonis
3.1.  Sisteemi olek:
3.2, Po6rdumine sdidukis viibiva juhi voi kaugjuhi poole:
3.3, Miinimumriski manoover:
3.4. Hiadamanoover:
4. ADSi andmeelemendid
4.1.  ADSi andmeelemendid, mis on III lisa 3. osa kohaselt tehtud katsetega kontrollitud:

4.2.  Dokumentatsiooni, milles kisitletakse andmete leitavust, andmetervikluse enesekontrolli ja salvestatud andmete
kaitset volitamata muutmise eest, on kontrollitud: jah/ei

5. Kiiberturvalisus ja tarkvarauuendid
5.1.  Kuberturvalisuse tiiiibikinnituse number:

5.2.  Tarkvarauuendi tiiiibikinnituse number:
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6. Automaatsdidusiisteemi funktsionaalse ja operatiivse ohutusega seotud aspektide hinnang
6.1. Hindamisega seotud tootjadokumendi viide (sh versiooni number):

6.2. Teabedokument

7. Tadbikinnituskatsete eest vastutav tehniline teenistus

7.1.  Teenistuse esitatud katsearuande kuupiev

7.2, (Viide) Tehnilise teenistuse viljastatud aruande number

8. Lisad

1. lisand. Automaatsdidusiisteemi teabedokument (viidata rakendusmairuse (EL) 2022/1426 1 lisale)

2.lisand. Liikmesriigid ja konkreetsed piirkonnad, mille kohta tootja on deklareerinud, et ADS on hinnatud
vastavaks kohalikule liikluseeskirjale.

Loetelu tiitibikinnituse andnud ametiasutuses hoitavatest tiiiibikinnitusdokumentidest, mis tehakse kiisimise peale
kittesaadavaks.

3. lisand. ADSi hindamise aruanne/katsetulemused tiiiibikinnitusasutuselt
4. lisand. Ohutusjuhtimise siisteemi vastavustunnistus
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KOMISJONI RAKENDUSMAARUS (EL) 2022/1427,
19. august 2022,

millega registreeritakse kaitstud piritolunimetuste ja kaitstud geograafiliste tihiste registris nimetus
~Nagykoriii ropogds cseresznye* (KGT)
EUROOPA KOMISJON,
vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 21. novembri 2012. aasta médrust (EL) nr 1151/2012 pdllumajan-
dustoodete ja toidu kvaliteedikavade kohta, (') eriti selle artikli 52 ldiget 2,

ning arvestades jargmist:

(1)  Vastavalt méddruse (EL) nr 1151/2012 artikli 50 16ike 2 punktile a avaldati Euroopa Liidu Teatajas Ungari taotlus
registreerida nimetus ,Nagykor(i ropogés cseresznye” ().

(2)  Kuna komisjon ei ole saanud ithtegi maaruse (EL) nr 1151/2012 artikli 51 kohast vastuviidet, tuleks nimetus
,Nagykori ropogds cseresznye” registreerida,

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA MAARUSE:

Artikkel 1
Nimetus ,Nagykortii ropogds cseresznye” (KGT) registreeritakse.

Esimeses 18igus osutatud nimetus méiratletakse komisjoni rakendusmaaruse (EL) nr 668/2014 (*) XI lisas esitatud klassi 1.6
,Puuviljad, koogiviljad ja teraviljad to6tlemata ja to6deldud kujul” kuuluva tootena.

Artikkel 2

Kiesolev mairus joustub kahekiimnendal péeval parast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Kéesolev mairus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav kdikides lilkmesriikides.

Briissel, 19. august 2022

Komisjoni nimel
presidendi eest
komisjoni liige

Janusz WOJCIECHOWSKI

() ELTL 343,14.12.2012, 1k 1.

() ELTC 179, 2.5.2022, Ik 16.

() Komisjoni 13. juuni 2014. aasta rakendusmdirus (EL) nr 668/2014, millega kehtestatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu médruse
(EL) nr 1151/2012 (pdllumajandustoodete ja toidu kvaliteedikavade kohta) rakenduseeskirjad (ELT L 179, 19.6.2014, lk 36).
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KOMISJONI RAKENDUSMAARUS (EL) 2022/1428,
24. august 2022,

milles sitestatakse proovivotu- ja analiiiisimeetodid perfluoroalkiiiiliihendite sisalduse kontrolliks
teatavates toiduainetes

(EMPs kohaldatav tekst)

EUROOPA KOMISJON,
vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 15. mirtsi 2017. aasta médrust (EL) 2017/625, mis kasitleb ametlikku
kontrolli ja muid ametlikke toiminguid, mida tehakse eesmirgiga tagada toidu- ja soodaalaste digusnormide ning
loomatervise ja loomade heaolu, taimetervise- ja taimekaitsevahendite alaste igusnormide kohaldamine, millega
muudetakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu mairuseid (EU) nr 999/2001, (EU) nr 396/2005, (EU) nr 1069/2009, (EU)
nr 1107/2009, (EL) nr 1151/2012, (EL) nr 652/2014, (EL) 2016/429 ja (EL) 2016/2031, ndukogu miiruseid (EU)
nr 1/2005 ja (EU) nr 1099/2009 ning ndukogu direktiive 98/58/EU, 1999/74/EU, 2007[43/EU, 2008/119/EU
ja 2008/120/EU ning millega tunnistatakse kehtetuks Euroopa Parlamendi ja ndukogu méérused (EU) nr 854/2004 ja (EU)
nr 882/2004, ndukogu direktiivid 89/608/EMU, 89/662/EMU, 90/425/EMU, 91/496/EMU, 96/23/EU, 96/93/EU
ja 97/78[EU ja ndukogu otsus 92/438/EMU (ametliku kontrolli marus), (') eriti selle artikli 34 1diget 6,

ning arvestades jargmist:

(1)  Komisjoni mairuses (EU) nr 1881/2006 (3 on sitestatud perfluoroalkiiiilithendite (PFAS) piirnormid teatavates
toiduainetes ja komisjoni soovituses (EL) 2022/1431 (}) on loetletud soovituslikud sisaldused, mille iiletamisel
soovitab komisjon litkmesriikidel uurida PFASidega saastumise pd&hjuseid toiduainetes, kus PFASide
kontsentratsioon on suur. Et tagada nende ametlike kontrollide usaldusvaarsus ja jirjepidevus, millega kontrollitakse
PFASide sisalduse vastavust piirnormidele teatavates toiduainetes, tuleks kehtestada iiksikasjalikud nouded
proovivdtuks ja laborianaliiiisideks kasutatavate meetodite kohta.

(2)  Kdesoleva mairusega ette ndhtud meetmed on kooskdlas alalise taime-, looma-, toidu- ja soodakomitee arvamusega,

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA MAARUSE:

Artikkel 1

Kéesolevas maaruses kasutatakse kdesolevas artiklis madratletud maisteid ja lithendeid.

1) ,Partii“ — eristatav toidukogus, mis on tarnitud iithel ja samal ajal ning mille puhul pddev asutus on kindlaks teinud
tihised omadused, naiteks péritolu, sort, liik, pttigipiirkond, pakendi liik, pakkija, saatja vdi margistused;

2) ,osapartii“ — suure partii fuiisiliselt eraldatud ja eristatav osa, mis on kindlaks mairatud eesmirgiga kasutada selle
puhul konkreetset proovivotumeetodit;

3) ,iiksikproov* — partii voi osapartii ithest kohast vetud proov;
4) koondproov” - kéikide partiist voi osapartiist voetud tiksikproovide kogum;
5) ,laboriproov* - labori jaoks ette ndhtud esindav osa vdi kogus koondproovist;

6) ,vorreldav suurus voi mass“ — suuruse voi massi erinevus ei iileta 50 %;

() ELTL95,7.4.2017,1k 1.

() Komisjoni 19. detsembri 2006. aasta madrus (EU) nr 1881/2006, millega sitestatakse teatavate saasteainete piirnormid toiduainetes
(ELT L 364, 20.12.2006, Ik 5).

() Komisjoni 24. augusti 2022. aasta soovitus (EL) 2022/1431 toidus leiduvate perfluoritud alkiiiilithendite seire kohta (vt kéesoleva
Euroopa Liidu Teataja 1k 105).
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7) . kordustipsus® - kindlaksmadratud tingimustes saadud soéltumatute katsetulemuste kokkulangevuse maar.
Kordustdpsust viljendatakse katsetulemuste standardhilbe v6i variatsioonikordajana;

8) ,laborisisene korratavus ehk vahepealne korduvustipsus (RSDg)“ — mddtmiste kordustipsus konkreetses laboris
teatavates laborisisestes tingimustes;

9) ,mddramispiir (LOQ)“ — analiitidi vdhim sisaldus, mida saab mddta piisava statistilise kindlusega, st analiiiidi vdikseim
kontsentratsioon v6i mass, mis on valideeritud piisava tipsusega tdieliku analiiiisimeetodi ja méddramiskriteeriumide

abil;

10) liitstandardmédramatus (u)“ — modtmistulemusega seotud mittenegatiivse véirtusega niitaja, mis iseloomustab
kasutatava teabe alusel asjaomasele mdotesuurusele mdistlikult omistatavate védrtuste hajuvust. See arvutatakse,
kasutades tiksikuid standardmd6temadramatusi, mis vastavad mootemudeli sisendandmetele;

11) laiendmédramatus (U)“ — vairtus, mis saadakse katteteguriga 2, mis annab usaldusnivoo ligikaudu 95 % (U = 2u);

12) ,tdesus“ — suure Kkatseseeria tulemuste pohjal saadud keskmise vdirtuse ja heakskiidetud vordlusviirtuse
kokkulangevuse mair. Selle suuruse vddrtust saab hinnata sertifitseeritud etalonainete korrapirase analiiiisi,
rikastamiskatsete voi laboritevahelistes uuringutes osalemise pdhjal ning seda viljendab niiv siistemaatiline viga.

Artikkel 2

Proovide ettevalmistamine ja analiiiis PFASide sisalduse ametlikuks kontrolliks toiduainetes, mille jaoks on maarusega (EU)
nr 1881/2006 kehtestatud piirnormid, tuleb teostada vastavalt kiesoleva méiruse lisas kirjeldatud meetoditele.

Artikkel 3

Kéesolev maarus joustub kahekiimnendal paeval parast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Kéesolev mairus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav kdikides lilkmesriikides.

Briissel, 24. august 2022

Komisjoni nimel
president
Ursula VON DER LEYEN
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LISA

A OSA
PROOVIVOTUMEETODID
A.1. ULDNOUDED

A.1.1. Materjal, millest proovid vdetakse

Igast uuritavast partiist voi osapartiist voetakse proovid eraldi.

A.1.2. Uksikproovid

Voimaluse korral voetakse iiksikproovid iihtlaselt kogu partii voi osapartii eri kohtadest. Sellest pohimdttest
korvalekaldumine registreeritakse punktiga A.1.6 ette ndhtud protokollis.

A.1.3. Koondproovi valmistamine

Koondproov saadakse iksikproovide ithendamise teel. Koondproovi peab olema vihemalt 1 kg voi 1 1, vélja arvatud
juhul, kui see ei ole otstarbekas, nditeks kui proov on vdetud iiksikpakendist voi kui toote kaubanduslik vaartus on
véga suur.

A.1.4. Dubleerivad proovid

Kui digusnormide tditmise tagamiseks ning kaitse- ja vahekohtumenetluse eesmargil vdetakse dubleerivad proovid,
voetakse need homogeenitud koondproovist, vilja arvatud juhul, kui see on vastuolus toidukiitleja digusi
kisitlevate litkmesriigi igusnormidega.

A.1.5. Ettevaatusabindud

Proovide vOtmise ja ettevalmistuse kdigus rakendatakse ettevaatusabindusid, et dra hoida muutusi, mis vdivad
mdjutada PFASide sisaldust voi analiiiisitulemusi voi muuta koondproovid mitteesindavaks.

Proovide vdtmise eest vastutav isik votab jargmised ettevaatusabindud:

a) ei kanna rdivaid ega kindaid, millel on fluoropoliimeeridest viliskiht, vdi mida on vee- ja mustusehiilgavuse
parandamiseks toodeldud PFASidega;

b) ei kasuta proovivdtupieval selliseid niisutusvahendeid, kosmeetikatooteid, kitekreemi, paikesekaitsevahendeid
ja sarnaseid tooteid, mis sisaldavaid PFASe.

Proovide votmisel, sdilitamisel ja edastamisel kasutatavad materjalid ei tohi PFASe sisaldada. Proov ei tohi puutuda
kokku poliitetrafluoretiileenist (PTFE, teflon), poliviniilideenfluoriidist (PVDF) ega muudest fluoropoliimeeridest
valmistatud ldikelaudade, proovivdtuanumate, nende korkide sisepinna ega muude selliste materjalidega. Valtida
tuleb kokkupuudet muude materjalidega, mis sisaldavad PFASe.

A.1.6. Proovide pitseerimine ja mirgistamine
Iga proov pitseeritakse proovivtukohas ja tahistatakse vastavalt siseriiklikele eeskirjadele.

Iga proovivdtu kohta tdidetakse protokoll, mis vimaldab iga partii itheselt kindlaks teha; protokolli margitakse
proovivdtu aeg ja koht ning muu lisateave, mis voib tulemuste tdlgendamisel abiks olla.

A.1.7. Proovide pakkimine ja edastamine

Iga proov asetatakse puhtasse, inertsest poliipropiileen-, polietileen- v6i muust PFASi-vabast materjalist
valmistatud mahutisse, mis vdimaldab siilitada proovi terviklikkust ja milles proov on kaitstud saastumise eest,
analiiiitide kao eest (analiiiidid ei tohi adsorbeeruda ndu sisepinnale) ja transpordi ajal tekkida vdivate kahjustuste
eest. Klaasist mahutite kasutamine ei ole lubatud. Rakendatakse kdiki vajalikke ettevaatusabindusid, et hoida ira
muutusi proovi koostises transpordi voi sdilitamise ajal.
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A.2.  PROOVIVOTUKAVAD

A.2.1. Partiide jaotamine osapartiideks

Suur partii jagatakse osapartiideks, eeldusel et osapartiid saab fuisiliselt eraldada. Suure mahtkaubasaadetisena
turustatavate toodete puhul (nt taimedlid) kohaldatakse tabelit 1. Muude toodete suhtes kohaldatakse tabelit 2.
Kuna partii mass ei ole alati osapartiide massi tdiskordne, vdib osapartii mass tiletada ettenihtud massi kuni 20 %.

Tabel 1

Mahtkaubasaadetisena turustatavate toodete partiide jagamine osapartiideks

Partii mass (tonnides) Osapartiide mass voi arv
>1500 500 tonni
>300ja<1500 3 osapartiid
> 100 ja < 300 100 tonni
<100 -
Tabel 2

Muude kui mahtkaubasaadetisena turustatavate toodete partiide jagamine osapartiideks

Partii mass (tonnides) Osapartiide mass voi arv

>15 15-30 tonni

<15 -

A.2.2. Uksikproovide arv
Partiist voi osapartiist voetavate iiksikproovide miinimumarv on esitatud tabelites 3 ja 4.

Vedela mahtkauba puhul segatakse partii v0i osapartii vahetult enne proovivotmist kisitsi voi mehaaniliste
vahendite abil véimalikult pohjalikult 14bi, jdlgides, et see ei mdjutaks toote kvaliteeti. Sellisel juhul v&ib eeldada, et
saasteained on asjaomases partiis vOi osapartiis iihtlaselt jaotunud. Sellisel juhul tuleb koondproovi jaoks votta
partiist voi osapartiist kolm iiksikproovi.

Kui partii vdi osapartii koosneb iiksikpakenditest voi -ithikutest, peab koondproovi saamiseks vdetavate pakendite
voi tthikute (iiksikproovide) arv vastama tabelile 4.

Uksikproovid peavad olema ithesuguse massi vdi mahuga. Iga iiksikproovi mass peab olema vihemalt 100 g v&i
maht 100 ml ja saadava koondproovi mass vihemalt 1 kg vdi maht 1 1. Kui see ei ole vdimalik, kohaldatakse
punkti A.2.6.

Tabel 3

Toiduaine partiist vdi osapartiist vdetavate iiksikproovide miinimumarv, kui partii ei koosne
iiksikpakenditest voi -ithikutest

Partiijosapartii mass voi maht (kg voi 1) Voetavate iiksikproovide miinimumarv
<50 3
2 50ja< 500 5
> 500 10
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Tabel 4

Koondproovi jaoks voetavate pakendite vdi ithikute (iiksikproovide) arv, kui partii vi osapartii koosneb
toiduaine iiksikpakenditest voi -ithikutest

Pakendite voi iihikute arv partiis/osapartiis Voetavate pakendite voi ithikute arv
<25 Vahemalt 1 pakend voi thik
26-100 Umbes 5 %, vahemalt 2 pakendit voi tihikut
>100 Umbes 5 %, kuni 10 pakendit voi tthikut

A.2.3. Vorreldava suuruse v3i massiga tervete kalade partiidest proovide vétmise erinduded

Partiist vOetavate iiksikproovide arv on esitatud tabelis 3. Kdigi iiksikproovide ithendamisel saadud koondproovi
mass peab olema vihemalt 1 kg (vt punkt A.1.3).

Kui partii, millest proovi vdetakse, koosneb viikestest kaladest (iithe kala mass on alla 1 kg), voetakse koondproovi
saamiseks iiksikproovina terve kala. Kui saadava koondproovi mass on iile 3 kg, vodivad selle koondproovi
moodustavad {iksikproovid olla kalade keskosad, millest igaitks kaalub vdhemalt 100 grammi. Proovi
homogeenimiseks kasutatakse kogu seda osa, mille suhtes kohaldatakse piirnormi.

Kala keskosa asub kala raskuskeskme iimber. See paikneb enamasti seljauime kohal (kui kalal on seljauim) voi
16puseava ja paraku vahelise 16igu keskel.

Kui partii, millest proovi vetakse, koosneb suurematest kaladest (ithe kala mass on iile 1 kg), peavad iiksikproovid
koosnema kala keskosast. Iga iiksikproov peab kaaluma vdhemalt 100 g. Vahepealse suurusega kalade puhul
(massiga 1-6 kg) voetakse iiksikprooviks selgroost kdhuni ulatuv viil kala keskosast.

Viga suurte kalade puhul (massiga tile 6 kg) voetakse iiksikproov eestvaates parempoolsest dorsolateraalsest lihasest
kala keskosas. Kui kala keskosast sellise tiiki votmine tekitaks markimisvdarse majandusliku kahju, v3ib olenemata
partii suurusest pidada piisavaks kolme vihemalt 350 g tiksikproovi votmist, vdi alternatiivselt pidada olenemata
partii suurusest piisavaks kolme vidhemalt 350 g iiksikproovi, millest igaiiks koosneb iga kala puhul vordsest
(175 g) osast lihaskoest sabaosa lihedal ja lihaskoest peaosa lihedal.

A.2.4. Erisuuruse vdi massiga tervete kalade partiidest proovide vdtmise erinduded
Kohaldatakse punkti A.2.3.

Kui partiis on iilekaalus (umbes 80 % partiist vdi rohkem) teatavasse suurus- voi massivahemikku jidvad kalad,
voetakse proov sellistest kaladest. Sellist proovi peetakse esindavaks kogu partii suhtes.

Kui ttkski suurus- ega kaaluklass voi -kategooria ei ole partiis iilekaalus, tuleb tagada, et proovi jaoks valitavad kalad
on partii suhtes representatiivsed. Konkreetsed juhised selliste olukordade jaoks on esitatud dokumendis ,Guidance
on sampling of whole fishes of different size and/or weight“ (Eri suuruse ja/vdi massiga tervetest kaladest proovide
votmise juhised) (1).

A.2.5. Maismaaloomadest proovide votmise erinduded

Sigade, veiste, lammaste, kitsede ja hobuslaste liha ja rupsi puhul vdetakse vihemalt ithest loomast 1 kg suurune
proov. Kui ei ole voimalik votta 1 kg proovi vdhemalt ithest loomast, vetakse mitmest loomast vordses koguses
proovid, et saada iildiseks proovikoguseks 1 kg.

() https:/[ec.europa.eu/food[system/files/2022-05/cs_contaminants_sampling_guid-samp-fishes.pdf
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Kodulinnuliha puhul voetakse vihemalt kolmest linnust vordses koguses proovid, et saada 1 kg koondproov.
Kodulinnurupsi puhul vdetakse vihemalt kolmest linnust vordses koguses proovid, et saada 300 g koondproov.

Tehistingimustes peetavate ulukite ja maismaaloomadest metsloomade liha ja rupsi puhul vdetakse vahemalt tihest

loomast 300 g proov. Kui ei ole vdimalik votta 300 g proovi vihemalt {ihest loomast, voetakse mitmest loomast
vordses koguses proovid, et saada iildiseks proovikoguseks 300 g.

A.2.6. Alternatiivsed proovivotumeetodid
Kui punktis A.2 sdtestatud proovivStumeetodit ei ole vdimalik rakendada vastuvdetamatute kaubanduslike
tagajirgede tottu (nt pakendite kuju voi partii kahjustumise tottu) voi kui tegelikkuses on seda meetodit voimatu

kohaldada, siis voib kohaldada teistsugust meetodit tingimusel, et see on kontrollitava partii v6i osapartii suhtes
piisavalt representatiivne ning tielikult dokumenteeritud. See tuleb markida punkti A.1.6 kohasesse protokolli.

A.2.7. Proovide v3tmine jaemiiiigietapis
Jaemiiiigietapis toiduainetest proovide vdtmine toimub vdimaluse korral punktis A.2 esitatud proovivdtunduete

kohaselt. Kui see ei ole vdimalik, voib jaemiiiigietapis kasutada sellist alternatiivset proovivotumeetodit, millega
tagatakse piisav representatiivsus uuritava partii voi osapartii suhtes.

B OSA
PROOVIDE ETTEVALMISTAMINE JA ANALUUS

B.1.  Laborite kvaliteedinduded
Jargitakse pShimdtteid, mida on kirjeldatud Euroopa Liidu referentlabori juhenddokumendis toidus ja s66das
esinevate per- ja poliifluoroalkiiiilihendite médramise analiiiitiliste parameetrite kohta (,EURL Guidance

Document on Analytical Parameters for the Determination of Per- and Polyfluoroalkyl Substances in Food and

Feed®) (3).

B.2.  Proovi ettevalmistamine

B.2.1. Uldnduded
PShindudeks on saada esindav ja homogeenne teisese saastumiseta laboriproov.

Vajaduse korral jahvatatakse kogu laborisse saabunud koondproov peeneks ja segatakse pohjalikult 14bi, kasutades
meetodit, mis tagab tdendatult tdielikult homogeense proovi.

Muude toodete kui kala puhul tuleb kogu laborisse saabunud proovimaterjal, mille suhtes on kehtestatud piirnorm,
homogeenida ja dra kasutada laboriproovi valmistamiseks.

Kalade puhul homogeenitakse kogu laborisse saabunud proovimaterjal, mille suhtes piirnormi kohaldatakse.
Laboriproovi valmistamiseks kasutatakse homogeenitud koondproovi esindavat osa vdi kogust.

Méiruses (EU) nr 1881/2006 sitestatud piirnormidele vastavus tehakse kindlaks laboriproovides maéaratud
sisalduste alusel.

B.2.2. Konkreetsed proovide ettevalmistamise meetodid ja ettevaatusabindud

Punktis A.1.5 kirjeldatud ettevaatusabindusid jdrgides tagab analiiiisija, et proovid ettevalmistamise ajal ei saastu.
Lisaks ei tohi prooviga kokkupuutuvad seadmed vdimaluse korral sisaldada PFASi ning need tuleb asendada nditeks
roostevabast terasest, suure tihedusega poliietiileenist (HDPE) v&i poliipropiileenist osadega. Neid puhastatakse
PFASi-vaba veega vdi PFASi-vabade lahustite ja detergentidega.

() https:/[ec.europa.eu/food[system/files/2022-05/cs_contaminants_sampling_guid-doc-analyt-para_0.pdf
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Analtitisiks ja proovide votmiseks kasutatavaid reaktiive ja muid seadmeid kontrollitakse, et viltida PFASide
voimalikku sattumist proovi voi sellest kadumist.

Tehakse katse reaktiiviga tithiprooviga, mille korral viiakse 1abi koik analiiiisietapid samamoodi nagu uuritava
prooviga. Reaktiiviga tithiproovide valmistamisel voib maatriksi asemel kasutada vett. Uuritavate ainete sisaldust
reaktiiviga tithiproovides tuleb kontrollida igas prooviseerias.

B.3. Konkreetsed nduded analiiiisimeetodite tulemuslikkusele

Laborid voivad valida vastava maatriksi uurimiseks mis tahes valideeritud analiiiisimeetodi, tingimusel et valitud
meetod vastab tabelis 5 sitestatud konkreetsetele tulemuslikkuse kriteeriumidele.

Kasutatakse téielikult valideeritud meetodeid (st meetodeid, mis on vastava maatriksi jaoks valideeritud
laboritevahelise uuringuga), voi kui see ei ole vdimalik, siis muid valideeritud meetodeid (nt vastava maatriksi jaoks
laborisiseselt valideeritud meetodeid), tingimusel et need vastavad tabelis 5 sitestatud tulemuslikkuse
kriteeriumidele.

Vodimaluse korral hdlmab laborisiseselt valideeritud meetodite valideerimine sertifitseeritud etalonaine kasutamist
ja/voi osalemist laboritevahelistes uuringutes.

Tabel 5
Parameeter Kriteerium
Rakendatavus Médruses (EU) nr 1881/2006 nimetatud toiduained
Selektiivsus Analiiiisimeetodid peavad niitama, et uuritavaid analiiiite on vdimalik

usaldusvairselt ja jarjepidevalt eraldada muudest kaasaekstraheeruvatest ja
potentsiaalselt segavatest ithenditest, mis vdivad proovis esineda.

Laborisisene korratavus (vahepealne | <20 %
korduvustdpsus, RSDg)

Toesus -20 % kuni + 20 %

Médramispiir PFOSi, PFOA, PFENA ja PFHxSi mddramispiirid on vastava itksiku PFASi
piirnormist viiksemad voi sellega vordsed. Selle ndude tditmine tihendab, et
PFOSi, PFOA, PFNA ja PFHxSi summaarse sisalduse jaoks ei tuletata
madramispiiri; see summaarne sisaldus arvutatakse, liites kokku ainult need
PFOSi, PFOA, PFNA ja PFHxSi sisaldused, mille mdddetud véidrtused on
médramispiirist suuremad vdi sellega vordsed).

COSA
TULEMUSTE ESITAMINE JA TOLGENDAMINE
C.1. TULEMUSTE ESITAMINE

C.1.1. Tulemuste viljendamine

Tulemused esitatakse anioonide kohta ja viljendatakse samades iihikutes ja sama tiivenumbrite arvuga nagu
madruses (EU) nr 1881/2006 kehtestatud piirnormid. PFOSi, PFOA, PFNA ja PFHxS-i summa arvutamisel voetakse
arvesse ainult madramispiiriga vordseid ja sellest kdrgemaid kontsentratsioone.

C.1.2. Mootemdiramatus

Analiitisitulemused tuleb esitada kujul x +/- U, kus x on analuisitulemus ja U on laiendmairamatus, mille
arvutamisel kasutatakse kattetegurit 2, millega tagatakse umbes 95 % usaldusnivoo (U = 2u).

Summaarsete parameetrite esitamisel ja voimalikul vordlemisel seaduses sdtestatud piirnormidega hinnatakse ka
nende summaarsete parameetrite laiendméddramatust. PFASide osas kehtib see PFOSi, PFOA, PFNA ja PFHxSi
summa kohta ning PFOSi iildsisalduse kohta, mis arvutatakse lineaarse ja hargnenud ahelaga PFOSide summana.
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Sellistel juhtudel arvutatakse summaarse parameetri standardméddramatus u kui ruutjuur summeeritud parameetrite
tiksikute mddtemadramatuste ruutude summast.

Analiiisija peab jirgima dokumenti ,Report on the relationship between analytical results, measurement
uncertainty, recovery factors and the provisions of EU food and feed legislation® ().

C.2. TULEMUSTE TOLGENDAMINE

C.2.1. Partii vdi osapartii nduetekohasus

Partii vdi osapartii loetakse nduetekohaseks, kui laboriproovi analiiiisitulemus ei iileta méaruses (EU) nr 1881/2006
kehtestatud piirnormi, vottes arvesse laiendmairamatust.

C.2.2. Partii voi osapartii nduetele mittevastavus
Partii voi osapartii loetakse nduetele mittevastavaks, kui laboriproovi analiiiisitulemus iiletab mairuses (EU)
nr 1881/2006 kehtestatud piirnormi, vottes arvesse laiendmédaramatust.

C.2.3. Kohaldatavus

Kiesolevaid tulemuste tdlgendamise eeskirju kohaldatakse digusnormide tditmise tagamiseks vGetud proovide
analiiisitulemuste suhtes. Kaitse- voi vahekohtumenetluse eesmargil tehtud analiiiiside suhtes kohaldatakse
siseriiklikke eeskirju.

() https:/[ec.europa.eu/food[system/files/2016-10/cs_contaminants_sampling_analysis-report_2004_en.pdf
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KOMISJONI RAKENDUSMAARUS (EL) 2022/1429,
25. august 2022,

millega muudetakse rakendusmiiruse (EL) 2021/404 V ja XIV lisa seoses Uhendkuningriiki ja

Ameerika Uhendriike kisitlevate kannetega selliste kolmandate riikide loeteludes, millest on lubatud

liitu tuua kodulindude, kodulindude paljundusmaterjali ning kodulindude ja uluklindude virske liha
saadetisi

(EMPs kohaldatav tekst)

EUROOPA KOMISJON,
vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 9. mirtsi 2016. aasta maarust (EL) 2016/429 loomataudide kohta, millega
muudetakse teatavaid loomatervise valdkonna oigusakte v&i tunnistatakse need kehtetuks (edaspidi ,loomatervise
mairus®), (') eriti selle artikli 230 16iget 1 ning artikli 232 15ikeid 1 ja 3,

ning arvestades jargmist:

(1)  Mdédruse (EL) 2016/429 kohaselt peavad loomade, loomse paljundusmaterjali ja loomsete saaduste saadetised olema
parit kdnealuse maaruse artikli 230 16ike 1 kohaselt loetellu kantud kolmandast riigist voi territooriumilt vdi selle
tsoonist vdi bioturvarithmikust.

(2)  Komisjoni delegeeritud médruses (EL) 2020/692 (¥ on sitestatud loomatervisenduded, millele peavad vastama
teatavatesse liikidesse ja kategooriatesse kuuluvate loomade, loomse paljundusmaterjali v3i loomsete saaduste
saadetised kolmandatest riikidest voi territooriumidelt vdi nende tsoonidest voi vesiviljelusloomade puhul
bioturvarithmikutest liitu toomisel.

(3)  Komisjoni rakendusmédrusega (EL) 2021/404 () on kehtestatud selliste kolmandate riikide v&i territooriumide véi
nende tsoonide v8i bioturvarithmikute loetelud, millest on lubatud liitu tuua delegeeritud maaruse (EL) 2020/692
kohaldamisalasse kuuluvate loomade, loomse paljundusmaterjali ja loomsete saaduste liike ja kategooriaid.

(4)  Tdpsemalt on rakendusmadruse (EL) 2021/404 V ja XIV lisas esitatud selliste kolmandate riikide, territooriumide véi
nende tsoonide loetelud, millest on lubatud liitu tuua vastavalt kodulindude, kodulindude paljundusmaterjali ning
kodulindude ja uluklindude virske liha saadetisi.

(5)  Uhendkuningriik teatas komisjonile ithest lindude koérge patogeensusega gripi puhangust kodulindude seas
Uhendkuningriigis Inglismaal Devoni krahvkonnas Teignbridge’i haldusiiksuses Ashburtoni lihedal, mida kinnitati
5. augustil 2022 laborianaliiiisiga (RT-PCR).

(6)  Uhendkuningriik teatas komisjonile ka kahest lindude kdrge patogeensusega gripi puhangust kodulindude seas
Uhendkuningriigis Inglismaal Devoni krahvkonnas Mid Devoni haldusiiksuses Cullomptoni ldhedal, mida kinnitati
6.ja 9. augustil 2022 laborianaliiiisiga (RT-PCR).

(7)  Lisaks teatas Uhendkuningriik komisjonile ithest lindude kdrge patogeensusega gripi puhangust kodulindude seas
Uhendkuningriigis Inglismaal Devoni krahvkonnas Mid Devoni haldusiiksuses Tivertoni ldhedal, mida kinnitati
10. augustil 2022 laborianaliiiisiga (RT-PCR).

() ELTL 84, 31.3.2016, Ik 1.

(*) Komisjoni 30. jaanuari 2020. aasta delegeeritud maarus (EL) 2020/692, millega tdiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu maarust
(EL) 2016/429 seoses teatavate loomade, loomse paljundusmaterjali ja loomsete saaduste saadetiste liitu sissetoomise ning nende
jargneva lifkumise ja kiitlemise eeskirjadega (ELT L 174, 3.6.2020, kk 379).

() Komisjoni 24. martsi 2021. aasta rakendusméirus (EL) 2021/404, millega kehtestatakse selliste kolmandate riikide, territooriumide
voi nende tsoonide loetelud, millest on lubatud liitu tuua loomi, loomset paljundusmaterjali ja loomseid saadusi kooskdlas Euroopa
Parlamendi ja ndukogu maarusega (EL) 2016/429 (ELTL 114, 31.3.2021, 1k 1).
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(8)  Ameerika Uhendriigid teatasid komisjonile iihest lindude kdrge patogeensusega gripi puhangust kodulindude seas
Ameerika Uhendriikides Pennsylvania osariigis Northampton County haldusiiksuses, mida kinnitati 11. augustil
2022 laborianaliiiisiga (RT-PCR).

(90 Pirast eespool nimetatud lindude korge patogeensusega gripi puhanguid kehtestasid Uhendkuningriigi ja Ameerika
Uhendriikide veterinaarasutused asjaomaste ettevotete iimber 10 km raadiusega kontrolltsooni ning rakendasid
lindude kdrge patogeensusega gripi torjeks ja leviku piiramiseks hddatapmist.

(10)  Uhendkuningriik ja Ameerika Uhendriigid esitasid komisjonile oma territooriumi epidemioloogilise olukorra kohta
teavet ja kirjeldasid meetmeid, mida on vdetud lindude korge patogeensusega gripi edasise leviku drahoidmiseks.
Komisjon on seda teavet hinnanud. Kdnealuse hinnangu alusel ja liidu loomatervise staatuse kaitsmiseks ei tohiks
Uhendkuningriigi ja Ameerika Uhendriikide veterinaarasutuste poolt lindude kdrge patogeensusega gripi hiljutiste
puhangute t3ttu kehtestatud piirangutsoonidest kodulindude, kodulindude paljundusmaterjali ning kodulindude ja
uluklindude virske liha saadetiste liitu toomist enam lubada.

(11)  Uhendkuningriik on esitanud oma territooriumi epidemioloogilise olukorra kohta ajakohastatud teavet seoses ithe
lindude korge patogeensusega gripi puhanguga Uhendkuningriigis Inglismaal Cambridgeshire krahvkonnas East
Cambridgeshire haldusiiksuses Ely ldhedal asuvas linnukasvatusettevdttes, mida kinnitati 6. aprillil 2022.

(12) Lisaks on Ameerika Uhendriigid esitanud ajakohastatud teabe epidemioloogilise olukorra kohta oma territooriumil
seoses 29 lindude korge patogeensusega gripi puhanguga teatavates linnukasvatusettevétetes Ameerika
Uhendriikides Indiana (7), Towa (1), Marylandi (1), Minnesota (7), Missouri (2), Montana (1), Oklahoma (1) ja
Louna-Dakota (9) osariigis, mida on kinnitatud ajavahemikus 8. veebruarist 2022 kuni 3. maini 2022.

(13)  Uhendkuningriik ja Ameerika Uhendriigid esitasid ka teavet meetmete kohta, mida nad on vétnud kdnealuse taudi
edasise leviku drahoidmiseks. Eelkdige on Uhendkuningriik ja Ameerika Uhendriigid parast kdnealuseid lindude
korge patogeensusega gripi puhanguid rakendanud selle taudi tdrjeks ja leviku piiramiseks hidatapmist ning on
|16petanud  vajalike puhastus- ja desinfitseerimismeetmete vOtmise pirast hiddatapmise rakendamist oma
territooriumil asuvates nakkusest tabandunud kodulinnukasvatusettevotetes.

(14) Komisjon hindas Uhendkuningriigi ja Ameerika Uhendriikide esitatud teavet ja jdudis jireldusele, et lindude kdrge
patogeensusega gripi puhangud linnukasvatusettevdtetes on likvideeritud ning et linnukasvatussaaduste toomine
liitu Uhendkuningriigi ja Ameerika Uhendriikide tsoonidest, millest linnukasvatussaaduste toomine liitu oli
konealuste puhangute tdttu peatatud, ei kujuta endast enam ohtu.

(15)  Seepirast tuleks muuta rakendusmééruse (EL) 2021/404 V ja XIV lisa, et vdtta arvesse lindude korge patogeensusega
gripi praegust epidemioloogilist olukorda Uhendkuningriigis ja Ameerika Uhendriikides.

(16) Vattes arvesse lindude korge patogeensusega gripi praegust epidemioloogilist olukorda Uhendkuningriigis ja
Ameerika Uhendriikides ning selle taudi liitu sissetoomise suurt ohtu, peaksid kéesoleva mdairusega
rakendusmairusesse (EL) 2021/404 tehtavad muudatused jdustuma kiiremas korras.

(17) Kéesoleva mddrusega ettendhtud meetmed on kooskdlas alalise taime-, looma-, toidu- ja sé6dakomitee arvamusega,
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ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA MAARUSE:

Artikkel 1
Rakendusmaiiruse (EL) 2021/404 muudatused

Rakendusmairuse (EL) 2021404 V ja XIV lisa muudetakse vastavalt kdesoleva miiruse lisale.

Artikkel 2
Joustumine ja kohaldamine

Kéesolev maarus joustub jirgmisel pdeval parast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Kiesolev mairus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav koikides litkmesriikides.

Briissel, 25. august 2022

Komisjoni nimel
president
Ursula VON DER LEYEN



LISA
Rakendusmdiiruse (EL) 2021/404 V ja XIV lisa muudetakse jargmiselt.
1) V lisa muudetakse jargmiselt:
a) 1. osa muudetakse jargmiselt:
i) Uhendkuningriiki késitlevas kandes asendatakse tsooni GB-2.115 kisitlevad read jirgmisega:
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja BPP N, P1 6.4.2022 2.8.2022
tootmislinnud, v.a silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised BPR N, P1 6.4.2022 2.8.2022
tootmislinnud
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a SP N, P1 6.4.2022 2.8.2022
silerinnalised linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 6.4.2022 2.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude DOC N, P1 6.4.2022 2.8.2022
,GB oopidevased tibud
Uhendkuningriik GB-2.115
Silerinnaliste lindude 66pdevased tibud DOR N, P1 6.4.2022 2.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a POU-LT20 N, P1 6.4.2022 2.8.2022
silerinnalised linnud
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 6.4.2022 2.8.2022
haudemunad

Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 6.4.2022 2.8.2022

Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HE-LT20 N, P1 6.4.2022 2.8.2022%

vihem kui 20 haudemuna
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ii)

Uhendkuningriiki kisitlevas kandes lisatakse tsooni GB-2.128 kisitlevate ridade jérele tsoone GB-2.129 kuni GB-2.132 kisitlevad read:

~ ,GB
Uhendkuningriik

Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja BPP N, P1 5.8.2022
tootmislinnud, v.a silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised BPR N, P1 5.8.2022
tootmislinnud
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a SP N, P1 5.8.2022
silerinnalised linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 5.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude DOC N, P1 5.8.2022
GB-2.129 éépéievased tibud
Silerinnaliste lindude 66pdevased tibud DOR N, P1 5.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a POU-LT20 N, P1 5.8.2022
silerinnalised linnud
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 5.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 5.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HE-LT20 N, P1 5.8.2022
vihem kui 20 haudemuna
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja BPP N, P1 6.8.2022
tootmislinnud, v.a silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised BPR N, P1 6.8.2022
tootmislinnud
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a SP N, P1 6.8.2022
silerinnalised linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 6.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude DOC N, P1 6.8.2022
GB-2.130 éépéievased tibud
Silerinnaliste lindude 66pdevased tibud DOR N, P1 6.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a POU-LT20 N, P1 6.8.2022
silerinnalised linnud
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 6.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 6.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HE-LT20 N, P1 6.8.2022

vihem kui 20 haudemuna

8/l1ze 1
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Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja BPP N, P1 9.8.2022
tootmislinnud, v.a silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised BPR N, P1 9.8.2022
tootmislinnud
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a SP N, P1 9.8.2022
silerinnalised linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 9.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude DOC N, P1 9.8.2022
GB-2.131 éépéievased tibud
Silerinnaliste lindude 66pédevased tibud DOR N, P1 9.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a POU-LT20 N, P1 9.8.2022
silerinnalised linnud
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 9.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 9.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HE-LT20 N, P1 9.8.2022
vihem kui 20 haudemuna
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja BPP N, P1 10.8.2022
tootmislinnud, v.a silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised BPR N, P1 10.8.2022
tootmislinnud
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a SP N, P1 10.8.2022
silerinnalised linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 10.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude DOC N, P1 10.8.2022
GB-2.132 66pievased tibud
Silerinnaliste lindude 66pdevased tibud DOR N, P1 10.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a POU-LT20 N, P1 10.8.2022
silerinnalised linnud
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 10.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 10.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HE-LT20 N, P1 10.8.2022%

vihem kui 20 haudemuna
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iii) Ameerika Uhendriike kisitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.4 kisitlevad read jirgmisega:

Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 8.2.2022 18.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 8.2.2022 18.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 8.2.2022 18.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 8.2.2022 18.8.2022
Us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 8.2.2022 18.8.2022
Ameerika US-2.4 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude dopievased tibud DOR N, P1 8.2.2022 18.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 8.2.2022 18.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 8.2.2022 18.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 8.2.2022 18.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 8.2.2022 18.8.2022%
20 haudemuna
iv) Ameerika Uhendriike kisitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.7 kisitlevad read jérgmisega:
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 16.2.2022 18.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 16.2.2022 18.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 16.2.2022 18.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 16.2.2022 18.8.2022
Us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 16.2.2022 18.8.2022
_Ameerika Us-2.7 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 66paevased tibud DOR N, P1 16.2.2022 18.8.2022
Vahem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 16.2.2022 18.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 16.2.2022 18.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 16.2.2022 18.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 16.2.2022 18.8.2022¢

20 haudemuna
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V) Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsoone US-2.11 ja US-2.12 kisitlevad read jirgmisega:

,US
Ameerika Uhendriigid

Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja BPP N, P1 24.2.2022 18.8.2022
tootmislinnud, v.a silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised BPR N, P1 24.2.2022 18.8.2022
tootmislinnud
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a SP N, P1 24.2.2022 18.8.2022
silerinnalised linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 24.2.2022 18.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude DOC N, P1 24.2.2022 18.8.2022
US-2.11 o0péevased tibud
Silerinnaliste lindude 66pdevased tibud DOR N, P1 24.2.2022 18.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a POU-LT20 N, P1 24.2.2022 18.8.2022
silerinnalised linnud
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 24.2.2022 18.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 24.2.2022 18.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HE-LT20 N, P1 24.2.2022 18.8.2022
vihem kui 20 haudemuna
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja BPP N, P1 2.3.2022 18.8.2022
tootmislinnud, v.a silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised BPR N, P1 2.3.2022 18.8.2022
tootmislinnud
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a SP N, P1 2.3.2022 18.8.2022
silerinnalised linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 2.3.2022 18.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude DOC N, P1 2.3.2022 18.8.2022
US-2.12 606péevased tibud
Silerinnaliste lindude 66pdevased tibud DOR N, P1 2.3.2022 18.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a POU-LT20 N, P1 2.3.2022 18.8.2022
silerinnalised linnud
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 2.3.2022 18.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 2.3.2022 18.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HE-LT20 N, P1 2.3.2022 18.8.2022¢

vihem kui 20 haudemuna
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vi) Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.18 kisitlevad read jirgmisega:

Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 8.3.2022 9.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 8.3.2022 9.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 8.3.2022 9.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 8.3.2022 9.8.2022
Us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 8.3.2022 9.8.2022
Ameerika | US-2.18 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 6opievased tibud DOR N, P1 8.3.2022 9.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 8.3.2022 9.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 8.3.2022 9.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 8.3.2022 9.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 8.3.2022 9.8.2022%
20 haudemuna
vi)  Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.20 kisitlevad read jirgmisega:
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 9.3.2022 21.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 9.3.2022 21.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 9.3.2022 21.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 9.3.2022 21.8.2022
US Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 9.3.2022 21.8.2022
Ameerika | US-2.20 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 66pdevased tibud DOR N, P1 9.3.2022 21.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 9.3.2022 21.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 9.3.2022 21.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 9.3.2022 21.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 9.3.2022 21.8.2022¢%

20 haudemuna
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viii) ~ Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.22 kisitlevad read jirgmisega:

Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 10.3.2022 7.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 10.3.2022 7.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 10.3.2022 7.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 10.3.2022 7.8.2022
Us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 10.3.2022 7.8.2022
Ameerika | US-2.22 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 6opievased tibud DOR N, P1 10.3.2022 7.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 10.3.2022 7.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 10.3.2022 7.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 10.3.2022 7.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 10.3.2022 7.8.2022%
20 haudemuna
ix) Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.37 kisitlevad read jargmisega:
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 22.3.2022 8.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 22.3.2022 8.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 22.3.2022 8.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 22.3.2022 8.8.2022
US Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 22.3.2022 8.8.2022
Ameerika | US-2.37 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 66pdevased tibud DOR N, P1 22.3.2022 8.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 22.3.2022 8.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 22.3.2022 8.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 22.3.2022 8.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 22.3.2022 8.8.2022%

20 haudemuna

¢c0T'8'9¢

[ 19 ]

eferea], npir] edooang

€8/1ee 1



x) Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.54 kisitlevad read jargmisega:

Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 29.3.2022 9.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 29.3.2022 9.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 29.3.2022 9.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 29.3.2022 9.8.2022
Us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66paevased DOC N, P1 29.3.2022 9.8.2022
_Ameerika US-2.54 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 6opievased tibud DOR N, P1 29.3.2022 9.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 29.3.2022 9.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 29.3.2022 9.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 29.3.2022 9.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 29.3.2022 9.8.2022%
20 haudemuna
i) Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.67 kisitlevad read jargmisega:
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 31.3.2022 20.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 31.3.2022 20.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 31.3.2022 20.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 31.3.2022 20.8.2022
US Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 31.3.2022 20.8.2022
Ameerika | US-2.67 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 66pdevased tibud DOR N, P1 31.3.2022 20.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 31.3.2022 20.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 31.3.2022 20.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 31.3.2022 20.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 31.3.2022 20.8.2022¢%

20 haudemuna
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xi)  Ameerika Uhendriike ksitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.75 kisitlevad read jérgmisega:

Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 2.4.2022 14.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 2.4.2022 14.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 2.4.2022 14.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 2.4.2022 14.8.2022
Us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 2.4.2022 14.8.2022
Ameerika | US-2.75 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 6opievased tibud DOR N, P1 2.4.2022 14.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 2.4.2022 14.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 2.4.2022 14.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 2.4.2022 14.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 2.4.2022 14.8.2022%
20 haudemuna
xiii) ~ Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsoone US-2.80 ja US-2.81 kisitlevad read jirgmisega:
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 2.4.2022 8.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 2.4.2022 8.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 2.4.2022 8.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 2.4.2022 8.8.2022
us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66péevased DOC N, P1 2.4.2022 8.8.2022
_Ameerika US-2.80 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 66pievased tibud DOR N, P1 2.4.2022 8.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 2.4.2022 8.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 2.4.2022 8.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 2.4.2022 8.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 2.4.2022 8.8.2022

20 haudemuna
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Xiv)

Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 2.4.2022 15.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 2.4.2022 15.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 2.4.2022 15.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 2.4.2022 15.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 6opéevased DOC N, P1 2.4.2022 15.8.2022
US-2.81 tibud

Silerinnaliste lindude 66pdevased tibud DOR N, P1 2.4.2022 15.8.2022

Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 2.4.2022 15.8.2022

Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 2.4.2022 15.8.2022

haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 2.4.2022 15.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 2.4.2022 15.8.2022%
20 haudemuna
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.92 kisitlevad read jargmisega:
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 4.4.2022 7.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 4.4.2022 7.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 4.4.2022 7.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 4.4.2022 7.8.2022
US Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 4.4.2022 7.8.2022
Ameerika | US-2.92 tibud

Uhendriigid Silerinnaliste lindude 6opievased tibud DOR N, P1 4.4.2022 7.8.2022

Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 4.4.2022 7.8.2022

Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 4.4.2022 7.8.2022

haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 4.4.2022 7.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 4.4.2022 7.8.2022%

20 haudemuna
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xv)  Ameerika Uhendriike ksitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.94 kisitlevad read jérgmisega:

Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 5.4.2022 8.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 5.4.2022 8.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 5.4.2022 8.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 5.4.2022 8.8.2022
Us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66paevased DOC N, P1 5.4.2022 8.8.2022
_Ameerika US-2.94 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 6opievased tibud DOR N, P1 5.4.2022 8.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 5.4.2022 8.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 5.4.2022 8.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 5.4.2022 8.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 5.4.2022 8.8.2022%
20 haudemuna
xvi)  Ameerika Uhendriike ksitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.98 kisitlevad read jérgmisega:
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 5.4.2022 12.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 5.4.2022 12.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 5.4.2022 12.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 5.4.2022 12.8.2022
US Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 5.4.2022 12.8.2022
Ameerika | US-2.98 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 6opievased tibud DOR N, P1 5.4.2022 12.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 5.4.2022 12.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 5.4.2022 12.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 5.4.2022 12.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 5.4.2022 12.8.2022%

20 haudemuna
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xvii)  Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.102 kisitlevad read jirgmisega:

Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 5.4.2022 17.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 5.4.2022 17.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 5.4.2022 17.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 5.4.2022 17.8.2022
Us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66paevased DOC N, P1 5.4.2022 17.8.2022
Ameerika | US-2.102 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 6opievased tibud DOR N, P1 5.4.2022 17.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 5.4.2022 17.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 5.4.2022 17.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 5.4.2022 17.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 5.4.2022 17.8.2022%
20 haudemuna
xviii) Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.105 kisitlevad read jérgmisega:
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 5.4.2022 15.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 5.4.2022 15.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 5.4.2022 15.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 5.4.2022 15.8.2022
US Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 5.4.2022 15.8.2022
Ameerika | US-2.105 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 6opievased tibud DOR N, P1 5.4.2022 15.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 5.4.2022 15.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 5.4.2022 15.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 5.4.2022 15.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 5.4.2022 15.8.2022¢

20 haudemuna
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xix)  Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.111 kisitlevad read jirgmisega:

Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 7.4.2022 5.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 7.4.2022 5.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 7.4.2022 5.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 7.4.2022 5.8.2022
Us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66paevased DOC N, P1 7.4.2022 5.8.2022
Ameerika | US-2.111 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 6opievased tibud DOR N, P1 7.4.2022 5.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 7.4.2022 5.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 7.4.2022 5.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 7.4.2022 5.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 7.4.2022 5.8.2022%
20 haudemuna
xx)  Ameerika Uhendriike ksitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.113 kisitlevad read jérgmisega:
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 8.4.2022 22.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 8.4.2022 22.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 8.4.2022 22.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 8.4.2022 22.8.2022
Us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 8.4.2022 22.8.2022
Ameerika | US-2.113 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 66pdevased tibud DOR N, P1 8.4.2022 22.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 8.4.2022 22.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 8.4.2022 22.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 8.4.2022 22.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 8.4.2022 22.8.2022%

20 haudemuna
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xxi)  Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.120 kisitlevad read jirgmisega:

Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 6.4.2022 20.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 6.4.2022 20.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 6.4.2022 20.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 6.4.2022 20.8.2022
Us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 6.4.2022 20.8.2022
Ameerika | US-2.120 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 6opievased tibud DOR N, P1 6.4.2022 20.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 6.4.2022 20.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 6.4.2022 20.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 6.4.2022 20.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 6.4.2022 20.8.2022¢%
20 haudemuna
xxii)  Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.122 kisitlevad read jirgmisega:
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 8.4.2022 15.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 8.4.2022 15.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 8.4.2022 15.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 8.4.2022 15.8.2022
US Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 8.4.2022 15.8.2022
Ameerika | US-2.122 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude d6paevased tibud DOR N, P1 8.4.2022 15.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 8.4.2022 15.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 8.4.2022 15.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 8.4.2022 15.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 8.4.2022 15.8.2022¢

20 haudemuna
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xxiif) Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.125 kisitlevad read jirgmisega:

Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 9.4.2022 14.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 9.4.2022 14.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 9.4.2022 14.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 9.4.2022 14.8.2022
Us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66paevased DOC N, P1 9.4.2022 14.8.2022
Ameerika | US-2.125 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 6opievased tibud DOR N, P1 9.4.2022 14.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 9.4.2022 14.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 9.4.2022 14.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 9.4.2022 14.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 9.4.2022 14.8.2022%
20 haudemuna
xxiv) Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.146 kisitlevad read jirgmisega:
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 14.4.2022 22.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 14.4.2022 22.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 14.4.2022 22.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 14.4.2022 22.8.2022
Us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 14.4.2022 22.8.2022
Ameerika | US-2.146 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 66pdevased tibud DOR N, P1 14.4.2022 22.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 14.4.2022 22.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 14.4.2022 22.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 14.4.2022 22.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 14.4.2022 22.8.2022%

20 haudemuna
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Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsoone US-2.162 ja US-2.163 kisitlevad read jirgmisega:

,US
Ameerika

Uhendriigid

Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 20.4.2022 22.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 20.4.2022 22.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 20.4.2022 22.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 20.4.2022 22.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 20.4.2022 22.8.2022
US-2.162 tibud
Silerinnaliste lindude 66pdevased tibud DOR N, P1 20.4.2022 22.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 20.4.2022 22.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 20.4.2022 22.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 20.4.2022 22.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 20.4.2022 22.8.2022
20 haudemuna
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 20.4.2022 14.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 20.4.2022 14.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 20.4.2022 14.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 20.4.2022 14.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 20.4.2022 14.8.2022
US-2.163 tibud
Silerinnaliste lindude 66pdevased tibud DOR N, P1 20.4.2022 14.8.2022
Vahem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 20.4.2022 14.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 20.4.2022 14.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 20.4.2022 14.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 20.4.2022 14.8.2022%

20 haudemuna
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xxvi) Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.170 kisitlevad read jirgmisega:

Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 21.4.2022 19.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 21.4.2022 19.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 21.4.2022 19.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 21.4.2022 19.8.2022
Us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 21.4.2022 19.8.2022
Ameerika | US-2.170 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 6opievased tibud DOR N, P1 21.4.2022 19.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 21.4.2022 19.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 21.4.2022 19.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 21.4.2022 19.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 21.4.2022 19.8.2022¢
20 haudemuna
xxvii) Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.189 kisitlevad read jérgmisega:
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 30.4.2022 12.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 30.4.2022 12.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 30.4.2022 12.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 30.4.2022 12.8.2022
Us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 30.4.2022 12.8.2022
Ameerika | US-2.189 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 66pdevased tibud DOR N, P1 30.4.2022 12.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 30.4.2022 12.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 30.4.2022 12.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 30.4.2022 12.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 30.4.2022 12.8.2022%

20 haudemuna
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xxviii) Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.194 kisitlevad read jirgmisega:

Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 3.5.2022 21.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 3.5.2022 21.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 3.5.2022 21.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 3.5.2022 21.8.2022
Us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66paevased DOC N, P1 3.5.2022 21.8.2022
Ameerika | US-2.194 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 6opievased tibud DOR N, P1 3.5.2022 21.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 3.5.2022 21.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 3.5.2022 21.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 3.5.2022 21.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 3.5.2022 21.8.2022¢%
20 haudemuna
xxix) Ameerika Uhendriike ksitlevas kandes lisatakse tsooni US-2.238 kisitlevate ridade jirele jargmised tsooni US-2.239 kisitlevad read:
Sugulinnud, v.a silerinnalised linnud, ja tootmislinnud, v.a BPP N, P1 11.8.2022
silerinnalised linnud
Silerinnalised sugulinnud ja silerinnalised tootmislinnud BPR N, P1 11.8.2022
Tapmiseks ettendhtud kodulinnud, v.a silerinnalised SP N, P1 11.8.2022
linnud
Tapmiseks ettendhtud silerinnalised linnud SR N, P1 11.8.2022
US Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude 66pdevased DOC N, P1 11.8.2022
Ameerika | US-2.239 tibud
Uhendriigid Silerinnaliste lindude 66pdevased tibud DOR N, P1 11.8.2022
Vihem kui 20 kodulinnuisendit, v.a silerinnalised linnud POU-LT20 N, P1 11.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude HEP N, P1 11.8.2022
haudemunad
Silerinnaliste lindude haudemunad HER N, P1 11.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude vihem kui HE-LT20 N, P1 11.8.2022%

20 haudemuna
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b) 2. osa muudetakse jargmiselt:
i) Uhendkuningriiki ksitlevas kandes lisatakse tsooni GB-2.128 kirjelduse jérele jargmised tsoonide GB-2.129 kuni GB-2.132 kirjeldused:

¢c0T'8'9¢

[ 19 ]

GB-2.129 Near Ashburton, Teignbridge, Devon, England, GB.

) The area contained with a circle of a radius of 10km, centred on WGS84 dec, coordinates N50.51 and W3.72.
GB-2.130 Near Cullompton, Mid Devon, Devon, England, GB.

) The area contained with a circle of a radius of 10km, centred on WGS84 dec, coordinates N50.87 and W3.31.

,Uhendkuningriik

GB-2.131 Near Cullompton, Mid Devon, Devon, England, GB (teise puhangu asukoht).

) The area contained with a circle of a radius of 10km, centred on WGS84 dec, coordinates N50.86 and W3.30.
CB-2.132 Near Tiverton, Mid Devon, Devon, England, GB (teise puhangu asukoht).

) The area contained with a circle of a radius of 10km, centred on WGS84 dec, coordinates N50.93 and W3.34.%

ii) Ameerika Uhendriike kasitlevas kandes lisatakse tsooni US-2.238 kirjelduse jérele tsooni US-2.239 kirjeldus:

) State of Pennsylvania
~Ameerika Uhendriigid US-2.239 Northampton County: A circular zone of a 10 km radius starting with North point (GPS coordinates: 75.0835036°W
41.0189822°N)

2) XIV lisa 1. osa muudetakse jargmiselt:

eferea], npir] edooang

i) Uhendkuningriiki kisitlevas kandes asendatakse tsooni GB-2.115 kisitlevad read jirgmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 6.4.2022 2.8.2022
virske liha
oh d’l'(GB. - GB-2.115 o o
endkuningrii Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 6.4.2022 2.8.2022

Uluklindude virske liha GBM P1 6.4.2022 2.8.2022¢%
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ii)

iii)

iv)

Uhendkuningriiki kisitlevas kandes lisatakse tsooni GB-2.128 kisitlevate ridade jérele jirgmised tsoone GB-2.129 kuni GB-2.132 kisitlevad read:

Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 5.8.2022
virske liha
GB-2.129 Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 5.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 5.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 6.8.2022
virske liha
GB-2.130 Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 6.8.2022
GB Uluklindude virske liha GBM P1 6.8.2022
Uhendkuningriik Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 9.8.2022
virske liha
GB-2.131 Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 9.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 9.8.2022
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 10.8.2022
virske liha
GB-2.132 Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 10.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 10.8.2022%
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.4 kisitlevad read jirgmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 8.2.2022 18.8.2022
virske liha
2US US-2.4
Ameerika Uhendriigid : Silerinnaliste lindude varske liha RAT N, P1 8.2.2022 18.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 8.2.2022 18.8.2022%
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.7 kasitlevad read jirgmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 16.2.2022 18.8.2022
virske liha
US US-2.7
Ameerika Uhendriigid : Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 16.2.2022 18.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 16.2.2022 18.8.2022%
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vi)

vii)

viii)

Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsoone US-2.11 ja US-2.12 kisitlevad read jirgmisega:

Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 24.2.2022 18.8.2022
virske liha
US-2.11 o . . .. .
Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 24.2.2022 18.8.2022
us Uluklindude virske liha GBM P1 24.2.2022 18.8.2022
Ameerika Uhendriigid Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 2.3.2022 18.8.2022
virske liha
US-2.12 . . . N .
Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 2.3.2022 18.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 2.3.2022 18.8.2022¢
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.18 kisitlevad read jirgmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 8.3.2022 9.8.2022
virske liha
,,QS US-2.18
Ameerika Uhendriigid ) Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 8.3.2022 9.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 8.3.2022 9.8.2022%
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.20 kisitlevad read jirgmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 9.3.2022 21.8.2022
virske liha
"U-S US-2.20
Ameerika Uhendriigid ' Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 9.3.2022 21.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 9.3.2022 21.8.2022¢%
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.22 kisitlevad read jirgmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 10.3.2022 7.8.2022
virske liha
,,QS US-2.22
Ameerika Uhendriigid ' Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 10.3.2022 7.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 10.3.2022 7.8.2022%
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ix)

Xi)

Xii)

xii)

Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.37 kisitlevad read jirgmisega:

US Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude virske liha POU N, P1 22.3.2022 8.8.2022
Ameerika US-2.37 Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 22.3.2022 8.8.2022
Uhendriigid
g Uluklindude virske liha GBM P1 22.3.2022 8.8.2022%
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.54 kisitlevad read jirgmisega:
Us Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude virske liha POU N, P1 29.3.2022 9.8.2022
An;eerika US-2.54 Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 29.3.2022 9.8.2022
Uhendriigid
g Uluklindude virske liha GBM P1 29.3.2022 9.8.2022%
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.67 kisitlevad read jirgmisega:
US Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude virske liha POU N, P1 31.3.2022 20.8.2022
An;eerika US-2.67 Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 31.3.2022 20.8.2022
Uhendriigid
g Uluklindude virske liha GBM P1 31.3.2022 20.8.2022%
Ameerika Uhendriike ksitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.75 kisitlevad read jirgmisega:
US Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude virske liha POU N, P1 2.4.2022 14.8.2022
Ameerika US-2.75 Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 2.4.2022 14.8.2022
Uhendriigid
g Uluklindude virske liha GBM P1 2.4.2022 14.8.2022%
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsoone US-2.80 ja US-2.81 kisitlevad read jirgmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude virske liha POU N, P1 2.4.2022 8.8.2022
US-2.80 Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 2.4.2022 8.8.2022
,US Uluklindude virske liha GBM P1 2.4.2022 8.8.2022
Ameerika
Uhendriigid Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude virske liha POU N, P1 2.4.2022 15.8.2022
US-2.81 Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 2.4.2022 15.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 2.4.2022 15.8.2022%
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Xiv)

XV)

Xvi)

Xvii)

Xviii)

Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.92 kisitlevad read jargmisega:

Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 4.4.2022 7.8.2022
varske liha
»US US-2.92
Ameerika Uhendriigid : Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 4.4.2022 7.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 4.4.2022 7.8.2022%
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.94 kisitlevad read jirgmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 5.4.2022 8.8.2022
varske liha
»US US-2.94
Ameerika Uhendriigid ' Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 5.4.2022 8.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 5.4.2022 8.8.2022%
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.98 kisitlevad read jirgmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 5.4.2022 12.8.2022
varske liha
»US US-2.98
Ameerika Uhendriigid : Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 5.4.2022 12.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 5.4.2022 12.8.2022%
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.102 kisitlevad read jargmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 5.4.2022 17.8.2022
varske liha
»US US-2.102
Ameerika Uhendriigid ) Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 5.4.2022 17.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 5.4.2022 17.8.2022%
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.105 kisitlevad read jargmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 5.4.2022 15.8.2022
varske liha
»US US-2.105
Ameerika Uhendriigid ) Silerinnaliste lindude varske liha RAT N, P1 5.4.2022 15.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 5.4.2022 15.8.2022%
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Xix)

XXi)

xxii)

xxiii)

Ameerika Uhendriike kisitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.111 kisitlevad read jirgmisega:

Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 7.4.2022 5.8.2022
varske liha
»US US-2.111
Ameerika Uhendriigid ) Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 7.4.2022 5.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 7.4.2022 5.8.2022%
Ameerika Uhendriike kasitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.113 kisitlevad read jirgmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 8.4.2022 22.8.2022
varske liha
»US US-2.113
Ameerika Uhendriigid ) Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 8.4.2022 22.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 8.4.2022 22.8.2022%
Ameerika Uhendriike kasitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.120 kisitlevad read jirgmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 6.4.2022 20.8.2022
varske liha
»US US-2.120
Ameerika Uhendriigid ) Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 6.4.2022 20.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 6.4.2022 20.8.2022%
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.122 kisitlevad read jargmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 8.4.2022 15.8.2022
varske liha
»US US-2.122
Ameerika Uhendriigid ) Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 8.4.2022 15.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 8.4.2022 15.8.2022%
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.125 kisitlevad read jargmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 9.4.2022 14.8.2022
varske liha
»US US-2.125
Ameerika Uhendriigid ) Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 9.4.2022 14.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 9.4.2022 14.8.2022%
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XXiv)

XXV)

XXVi)

XXVii)

Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.146 kisitlevad read jirgmisega:

Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 14.4.2022 22.8.2022
virske liha
US US-2.146
Ameerika Uhendriigid ) Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 14.4.2022 22.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 14.4.2022 22.8.2022%
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsoone US-2.162 ja US-2.163 kisitlevad read jirgmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 20.4.2022 22.8.2022
virske liha
US-2.162 qo. . . .. .
Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 20.4.2022 22.8.2022
us Uluklindude virske liha GBM P1 20.4.2022 22.8.2022
Ameerika Uhendriigid Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 20.4.2022 14.8.2022
virske liha
US-2.163 qo. . . .. .
Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 20.4.2022 14.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 20.4.2022 14.8.2022%
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.170 kisitlevad read jirgmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 21.4.2022 19.8.2022
virske liha
”U-S US-2.170
Ameerika Uhendriigid : Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 21.4.2022 19.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 21.4.2022 19.8.2022%
Ameerika Uhendriike késitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.189 kisitlevad read jargmisega:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 30.4.2022 12.8.2022
virske liha
US US-2.189
Ameerika Uhendriigid ) Silerinnaliste lindude varske liha RAT N, P1 30.4.2022 12.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 30.4.2022 12.8.2022%
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xxviii) Ameerika Uhendriike ksitlevas kandes asendatakse tsooni US-2.194 kisitlevad read jérgmisega:

Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 3.5.2022 21.8.2022
virske liha
US US-2.194
Ameerika Uhendriigid ) Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 3.5.2022 21.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 3.5.2022 21.8.2022%
xxix) Ameerika Uhendriike késitlevas kandes lisatakse tsooni US-2.238 kasitleva rea jirele jirgmised tsooni US-2.239 kisitlevad read:
Muude kodulindude kui silerinnaliste lindude POU N, P1 11.8.2022
virske liha
,,[_J_S US-2.239
Ameerika Uhendriigid : Silerinnaliste lindude virske liha RAT N, P1 11.8.2022
Uluklindude virske liha GBM P1 11.8.2022«
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26.8.2022 Euroopa Liidu Teataja L 221/103

OTSUSED

KOMISJONI RAKENDUSOTSUS (EL) 2022/1430,
24. august 2022,

taotluse kohta registreerida Euroopa kodanikualgatus ,Uleskutse luua 2030. aastaks tubakavaba
keskkond ja jéuda Euroopa esimese tubakavaba polvkonnani“ kooskélas Euroopa Parlamendi ja
ndukogu miirusega (EL) 2019/788

(teatavaks tehtud numbri C(2022) 5968 all)

(Ainult ingliskeelne tekst on autentne)

EUROOPA KOMISJON,
vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 17. aprilli 2019. aasta médarust (EL) 2019/788 Euroopa kodanikualgatuse
kohta, (!) eriti selle artikli 6 16ikeid 2 ja 3,

ning arvestades jargmist:

(1) 29. juunil 2022 esitati komisjonile taotlus registreerida Euroopa kodanikualgatus ,Uleskutse luua 2030. aastaks
tubakavaba keskkond ja jduda Euroopa esimese tubakavaba pdlvkonnani®.

(2)  Algatuse korraldajad on sdnastanud selle eesmérgid jargmiselt: ,Tubakapandeemia on esimene vélditav surmapdhjus.
Sigaretikonid randadel tekitavad keskkonnakahju ookeanile ja selle elusloodusele, pdhjustavad metsades tulekahjusid
ning saastavad pinnast ja vett. Selleks et valtida uute pdlvkondade sattumist tubakasdltuvusse on lisaks sigaretikonide
pohjustatud keskkonnaohtude vastasele joulisele tegutsemisele ja suitsetamisvastasele vditlusele vaja: 1) 16petada
tubaka- ja nikotiinitoodete miiiik parast 2010. aastat siindinutele, et jouda 2028. aastaks Euroopas esimese
tubakavaba pdlvkonnani; 2) luua Euroopa tubakavabade ning suitsukonideta randade ja joekallaste vork, et muuta
need alad tervislikumaks ja keskkonnasddstlikumaks; 3) luua Euroopa tubaka- ja suitsukonivabade rahvusparkide
vork, et muuta need tervislikumaks ning vihendada saastumist ja tulekahjuohtu; 4) laiendada suitsuvabasid alasid
(holmab ka e-sigarette), eriti neid, kus viibivad alaealised (pargid, ujumisbasseinid, spordiiiritused ja -keskused,
etendused ja restoranide terrassid); 5) kaotada tubakareklaam ja tubaka kajastamine audiovisuaaltoodetes ja
sotsiaalmeedias, poorates erilist tahelepanu varjatud reklaamile mdjutajate ja tootepaigutuse kaudu; 6) rahastada
tubakatarbimisest tingitud haigustega seotud teadus- ja arendusprojekte, et parandada nende haiguste
prognoosimist ja muuta need ravitavaks.”

(3)  Seoses iileskutsega votta meetmeid, et rakendada algatuse esimest ja viiendat eesmirki toetada 2028. aastaks esimest
tubakavaba pdlvkonda ning kaotada tubakareklaam ja tubaka kajastamine audiovisuaaltoodetes, on komisjonil
aluslepingu artikli 114 alusel digus esitada digusaktide ettepanekuid, millega keelatakse teatavate tubakatoodete
miiiik ja reklaam.

(4)  Seoses iileskutsega rakendada algatuse teist, kolmandat ja neljandat eesmérki, milleks on Euroopa tubakavabade ning
suitsukonideta randade vorgu loomine, tubaka- ja suitsukonivabade rahvusparkide rajamine ning suitsuvabade ja
e-sigareti auru vabade vilialade laiendamine, on komisjonil digus esitada aluslepingu artikli 192 alusel digusaktide
ettepanekuid.

() ELTL 130, 17.5.2019, Ik 55.
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(5)  Seoses iileskutsega votta meetmeid, et rakendada algatuse kuuendat eesmirki rahastada tubakatarbimisest tingitud
haigustega seotud teadus- ja arendusprojekte, on vihiuuringute missioon oluline osa liidu investeeringutest
vihiuuringutesse ja innovatsiooni teadusuuringute ja innovatsiooni raamprogrammi ,Euroopa horisont*
(2021-2027) (%) kontekstis.

(6)  Neil pohjustel ei jad algatuse iikski osa ilmselgelt viljapoole komisjoni padevust esitada aluslepingute rakendamiseks
liidu digusaktide ettepanekuid.

(7)  See jdreldus ei mdjuta hinnangut sellele, kas kdesoleval juhul on tdidetud konkreetsed sisulised tingimused,
sealhulgas jargitud proportsionaalsuse ja subsidiaarsuse pShimdtet ja pohidigusi, et komisjon saaks selles kiisimuses
edasi tegutseda.

(8)  Korraldajate rithm on esitanud asjakohased tdendid selle kohta, et rithm vastab mdaaruse (EL) 2019/788 artikli 5
1igetes 1 ja 2 sitestatud nduetele, ning on médranud kooskélas médruse artikli 5 16ike 3 esimese 16iguga kindlaks
kontaktisikud.

(9)  Kavandatav algatus ei ole ilmselgelt ebadiglane, péhjendamatu, pahatahtlik ega vastuolus Euroopa Liidu lepingu
artiklis 2 satestatud liidu vddrtuste ja Euroopa Liidu p&hidiguste hartas sitestatud digustega.

(10) Seepdrast tuleks registreerida algatus ,Uleskutse luua 2030. aastaks tubakavaba keskkond ja jduda Euroopa esimese
tubakavaba pdlvkonnani®.

(11) Jdreldus, et madruse (EL) 2019/788 artikli 6 16ike 3 kohased registreerimistingimused on tdidetud, ei tidhenda, et
komisjon oleks kontrollinud algatuse tekstis esitatud fakte; faktide digsuse eest vastutab algatuse korraldajate rithm.

Algatuse sisu viljendab iiksnes korraldajate rithma seisukohti ning seda ei saa mingil juhul kisitada komisjoni
seisukohana,

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA OTSUSE:

Artikkel 1
Euroopa kodanikualgatus ,Uleskutse luua 2030. aastaks tubakavaba keskkond ja jouda Euroopa esimese tubakavaba
polvkonnani“ registreeritakse.

Artikkel 2
Kéesolev otsus on adresseeritud kodanikualgatuse ,Uleskutse luua 2030. aastaks tubakavaba keskkond ja jduda Euroopa

esimese tubakavaba pdlvkonnani“ korraldajate rithmale, keda esindavad kontaktisikutena Raquel FERNANDEZ MEGINA ja
Francisco RODRIGUEZ LOZANO.

Briissel, 24. august 2022

Komisjoni nimel
asepresident
Véra JOUROVA

() Euroopa Parlamendi ja ndukogu mddrus (EL) 2021/695, 28. aprill 2021, millega luuakse teadusuuringute ja innovatsiooni
raamprogramm ,Euroopa horisont” ja kehtestatakse selle osalemis- ja levitamisreeglid ning tunnistatakse kehtetuks méaarused (EL)
nr 1290/2013 ja (EL) nr 1291/2013 (ELTL 170, 12.5.2021, Ik 1).



26.8.2022 Euroopa Liidu Teataja L 221/105

SOOVITUSED

KOMISJONI SOOVITUS (EL) 20221431,
24. august 2022,

toidus leiduvate perfluoritud alkiiiilithendite seire kohta

EUROOPA KOMISJON,
vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut, eriti selle artiklit 292,
ning arvestades jargmist:

(1)  Perfluoritud alkiiiilthendeid (PFAS) kasutati ja mond neist ikka veel kasutatakse laialdaselt toostus- ja tarbijara-
kendustes, sealhulgas kangaste ja vaipade mustusekindlate katete, toiduga kokku puutuvate paberist ja papist
materjalide 8likindlate katete, tulekustutusvahtude, kaevandamisel ja naftapuuraukudes kasutatavate pindaktiivsete
ainete, pdorandapoleerimisvahendite ja putukamiirkide koostises. Nende laialdane kasutamine koos nende
piisivusega keskkonnas on kaasa toonud ulatusliku keskkonnasaaste. Toidu saastumine nende ainetega tuleneb
peamiselt nende bioakumuleerumisest vee- ja maismaaorganismide toiduahelates ning PFASe sisaldavate toiduga
kokkupuutuvate materjalide kasutamisest. PFASid, mida on toidus ja inimestes leitud kdige suuremas
kontsentratsioonis, on perfluorooktaansulfoonhape (PFOS) ja perfluorooktaanhape (PFOA) ning nende soolad.

(2)  Euroopa Toiduohutusamet (edaspidi ,toiduchutusamet®) palus seega toiduahelas olevaid saasteaineid kisitleval
teaduskomisjonil koostada arvamus toidu olulisuse ning erinevate toiduainete ja toiduga kokku puutuvate
materjalide suhtelise osatdhtsuse kohta inimeste kokkupuutel PFOSi, PFOA ja nende sooladega ning anda ndu
PFASide riskihindamist puudutavate edasiste sammude kohta.

(3)  Toiduahelas olevaid saasteaineid kisitlev teaduskomisjon vottis 21. veebruaril 2008 vastu teadusliku arvamuse
PFOSi, PFOA ja nende soolade kohta, (') markides, et on soovitav saada tdiendavaid andmeid PFASide sisalduse
kohta toidus ja inimestes, eelkdige seoses inimeste kokkupuute suundumuste jdlgimisega.

(4)  Komisjoni soovituse 2010/161/EL (?) alusel koguti tdiendavaid andmeid mitme toidus sisalduva PFASi esinemise
kohta.

(5)  2020. aastal ajakohastas toiduohutusamet komisjoni taotlusel PFOSi ja PFOA riskihindamist ning laiendas seda
perfluorononaanhappele (PFNA) ja perfluoroheksaansulfoonhappele (PFHxS), vdttes arvesse kdige uuemaid
teaduslikke andmeid ja soovituse 2010/161/EL alusel kogutud andmeid nende ainete esinemise kohta. Arvamuses
perfluoroalkiiiilithenditest tuleneva ohu kohta inimeste tervisele (*) joudis teaduskomisjon jdreldusele, et osa
Euroopa elanikkonnast saab doosi, mis iletab lubatud niddaladoosi. Toiduohutusamet mirkis siiski, et paljude
toiduainete puhul puuduvad endiselt representatiivsed andmed esinemise kohta, ning soovitas seetdttu koguda
selliseid andmeid mitmesuguste PFASide kohta paljudes laialdaselt tarbitavates toiduainetes. Kuna teatavates
toiduainetes mdddetud PFASide kontsentratsioonid saadi ainult viga tundlike analiiisimeetodite abil, mida enamik
laboreid ei suuda praegu kasutada, soovitas komisjon rakendada PFASide analiiiisimiseks tundlikke
analiiiisimeetodeid.

(") ,Opinion of the Scientific Panel on Contaminants in the Food chain on Perfluorooctane sulfonate (PFOS), perfluorooctanoic acid
(PFOA) and their salts*, The EFSA Journal (2008) 653, Ik 1-131.

() Komisjoni 17. mirtsi 2010. aasta soovitus 2010/161/EL toidus leiduvate perfluoritud alkiiiilithendite seire kohta (ELT L 68,
18.3.2010, 1k 22).

() Toiduahelas olevaid saasteaineid ksitlev Euroopa Toiduohutusameti teaduskomisjon (CONTAM), ,Scientific opinion on the risk to
human health related to the presence of perfluoroalkyl substances in food“, EFSA Journal 2020; 18(9):6223.
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(6)  Vottes arvesse toiduohutusameti arvamust, tuleks koguda andmeid mitmesuguste PFASide esinemise kohta toidus,
mille kaudu toimub inimeste oluline kokkupuude PFASidega, et toetada toidukaudse kokkupuute hindamist ja
hinnata vajadust reguleerida nende ainete sisaldust konkreetsetes kaupades. Selleks tuleks teha seiret teatavat liiki
toitude suhtes, mis on toodetud kindlal viisil voi millel on kindlad omadused ja mille kohta andmed puuduvad, ning
esitada erinevate to6deldud toodete hinnangulised t66tlemistegurid.

(7)  Vaja on jareluuringuid saasteallikate kohta, et oleks voimalik rakendada jarelmeetmeid, millega hoida dra PFASide
esinemine toidus. Selle kohta juhiste andmiseks on asjakohane kehtestada toidus sisalduvate PFASide soovituslikud
piirsisaldused. Need sisaldused ei tohiks mojutada vdimalust toiduaineid turule lasta, kuid tuleks teha uuringud, kui
PFASide kontsentratsioon toiduaines iiletab nimetatud piirsisaldust. PFASide kontsentratsiooni maaramiseks nende
esinemiskoguste juures tuleks kasutada piisavalt tundlikke meetodeid. Seda tuleks soodustada, soovitades
médramispiiri sihtvddrtusi.

(8)  Loomne toit suurendab oluliselt inimeste kokkupuudet PFASidega. Toiduohutusamet joudis jireldusele, et PFASid
kanduvad soodast ile loomadelt saadud toidule, kusjuures loomaliikide vahel ja eri PFASide vahel on selged
erinevused. Nii vdivad PFASid ile kanduda ka mullast, mida karjamaal toituvad pollumajandusloomad alla
neelavad, ja loomade joogiveest. Seepirast on jireluuringute puhul, mille eesmirk on teha kindlaks saastumise
pohjused juhul, kui komisjoni méiruses (EU) nr 18812006 (¥) sitestatud loomses toidus esinevate PFASide
piirnorme {iletatakse, oluline, et laborid oleksid vdimelised kontrollima ka s66ta, loomade joogivett ja loomade
elukoha mulda. Praegu on aga PFASide esinemise kohta liidu s66das olemas vaid vihe andmeid, mille alusel on
voimalik uurida s66ta loomses toidus esinevate PFASide allikana. Kuna ainult piiratud arv laboreid suudab PFASe
soodas analiiisida, teeb s66das ja toidus sisalduvate halogeenitud piisivate orgaaniliste saasteainete Euroopa
referentlabor lisatood, et aidata laboritel sellist voimekust arendada. Kuigi see t66 peaks voimaldama tulevikus vastu
votta tdiendavaid soovitusi soodas sisalduvate PFASide kohta, tuleks juhul, kui laboritel on olemas piisav
analiiiisivoimekus, soovitada neil liikmesriikidel, kelle laborid on juba vdimelised analiiiisima PFASi s66das, seda
juba teha ning nendes liikmesriikides, kus ei ole veel ndutavat analiiiisivdimekust, peaksid laborid juba valideerima
so0das sisalduvate PFASide analiiisimeetodid.

(9)  Tagamaks, et proovid on kontrollitava partii suhtes representatiivsed, tuleks jirgida komisjoni rakendusméaruse (EL)
2022/1428 () (milles sitestatakse proovivotu- ja analiiiisimeetodid perfluoritud alkiiiilithendite sisalduse kontrolliks
teatavates toiduainetes) lisas kirjeldatud proovivotukorda,

SOOVITAB JARGMIST:

1. Liikmesriigid peaksid koostoos toidukditlejatega 2022., 2023., 2024. ja 2025. aastal tegema PFASide sisalduse seiret
toidus.

Liikmesriigid peaksid kontrollima jargmiste PFASide esinemist toidus:
a) perfluorooktaansulfoonhape (PFOS),

b) perfluorooktaanhape (PFOA),

¢) perfluorononaanhape (PENA),

d) perfluoroheksaansulfoonhape (PFHxS).

Liikmesriigid peaksid vdimaluse korral kontrollima ka niisuguste PFOSi, PFOA, PFNA ja PFHxS-iga sarnaste ithendite
sisaldust, millel on erinev alkiiiilahel ja mis esinevad toidus, joogivees ja/voi inimseerumis, nditeks:

a) perfluorobutaanhape (PFBA),

b) perfluoropentaanhape (PFPeA),

(Y Komisjoni 19. detsembri 2006. aasta madrus (EU) nr 1881/2006, millega sitestatakse teatavate saasteainete piirnormid toiduainetes
(ELT L 364, 20.12.2006, Ik 5).

() Komisjoni 24. augusti 2022. aasta rakendusmdirus (EL) 2022/1428, milles sitestatakse proovivotu- ja analiiisimeetodid perfluoroal-
kiitilithendite sisalduse kontrolliks teatavates toiduainetes (vt kdesoleva Euroopa Liidu Teataja 1k 66).
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¢) perfluoroheksaanhape (PFHxA),

d) perfluoroheptaanhape (PFHpA),

e) perfluorodekaanhape (PFDA),

f) perfluoroundekaanhape (PFUnDA),

g) perfluorododekaanhape (PFDoDA),

h) perfluorotridekaanhape (PFTrDA),

i) perfluorotetradekaanhape (PFTeDA),

j)  perfluorobutaansulfoonhape (PFBS),

k) perfluoropentaansulfoonhape (PEPS),

) perfluoroheptaansulfoonhape (PFHpS),

m) perfluorononaansulfoonhape (PENS),

n) perfluorodekaansulfoonhape (PFDS),

o) perfluoroundekaansulfoonhape (PFUnDS),
p) perfluorododekaansulfoonhape (PFDoDS),
q) perfluorotridekaansulfoonhape (PFTrDS),

1) perfluorooktaansulfoonamiid (FOSA).

Liikmesriigid peaksid kaaluma ka vdimalust kontrollida uute PFASide esinemist toidus, niiteks jargmiste PFASide
sisaldust:

a) 2-[(6-kloro-1,1,2,2,3,3,4,4,5,5,6,6-dodekafluoroheksiiiil)oksii]-1,1,2,2-tetrafluoroetaansulfoonhape (F53B
happevorm);

b) 2,3,3,3-tetrafluoro-2-(heptafluoropropoksii)-propaanhape (GenX happevorm);
o (2,2,3-trifluoro-3-[1,1,2,2,3,3-heksafluoro-3-(trifluorometoksii)propoksii]propioonhape (ADONA happevorm);

d) N,N-dimetiiiil-N-oksiid-3-[[(3,3,4,4,5,5,6,6,7,7,8,8,8-tridekafluorooktiiiil)sulfoniiiilJamino]-1-propaanamii-
niumhiidroksiid (Capstone A);

€) N-(karboksiimetiiiil)-N,N-dimetiiiil-3-[[(3,3,4,4,5,5,6,6,7,7,8,8,8-tridekafluorooktiiiil)sulfoniiiilJamino]-
1-propaanamiiniumhiidroksiid (Capstone B);

f) fluorotelomeeralkoholid ja -sulfonaadid.

2. Seire peaks hélmama mitmesuguseid toiduaineid vastavalt tarbimisharjumustele, sealhulgas puu- ja kodgivilja,
tarkliserikkaid juuri ja mugulaid, vetikaid, teravilja, pahkleid, dliseemneid, imikute ja viikelaste toitu, loomset toitu,
alkoholivabasid jooke, veini ja dlut.

Andmeid tuleks koguda jargmisel viisil toodetud vdi jargmiste omadustega toodete kohta:
a) eri viisil toodetud, sealhulgas mahetootmisest pirit tooted;

b) loomsed tooted — tooted, mis on saadud loomadelt, kellel on juurdepids valitingimustes mullale vdi veele, ning
tooted, mis on saadud loomadelt, kellel ei ole juurdepddsu vilitingimustes mullale ega veele;

¢) loomsed tooted — mitmesugustest tehistingimustes peetavatest ja looduslikest liikidest saadud tooted, mis
esindavad riigis valitsevaid tarbimisharjumusi;

d) kartulid — kooritud kartulid v&i koorega tarbitavate kartulisortide korral koorimata kartulid, tingimusel et see on
andmete esitamisel selgelt margitud;

e) seened — looduslikud ja tehistingimustes kasvanud seened.
Analiiiisida tuleks ainult toidu sd6davat osa. Puu- ja koogivilja, tarkliserikkaid juuri ja mugulaid tuleks enne proovide

vOtmist pesta, tagades samal ajal, et pesuvesi ei pdhjusta tiiendavat PFASidega saastumist. Imikute ja viikelaste toitu
tuleks analiiiisida nii, nagu seda kuivana voi vedelana turustatakse.
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Andmeid tuleks koguda saastamata piirkondades toodetud toidu kohta, kuid voib esitada ka andmeid saastatud
piirkondadest parit toidu kohta, kui see teave on toiduohutusametile andmete esitamisel selgelt mérgitud.

3. Liikmesriigid peaksid koostoos toidukditlejatega koguma teavet PFASide kontsentratsiooni kohta samast
toorainepartiist parit tootlemata ja toodeldud toodetes ning madrama kindlaks erinevate to6deldud toodete, sh
eelkdige juustu, vadakupulbri, munakollase, suure munasisaldusega valikpagaritoodete ja maksa sisaldavate
lihatoodet to6tlemistegurid.

4. Liikmesriigid, kellel on vdimekus analiiiisida s66das sisalduvaid PFASe, peaksid tegema ka s60das sisalduvate
PFASide seiret. Liikmesriigid, kellel ei ole veel selleks vajalikku analiiiisivdimekust, peaksid valideerima soodas
sisalduvate PFASide analiiiisimeetodid.

5. Liikmesriigid peaksid jirgima rakendusmdiruse (EL) 2022/1428 (milles sdtestatakse proovivotu- ja
analiiiisimeetodid perfluoritud alkiitilithendite sisalduse kontrolliks teatavates toiduainetes) lisas kirjeldatud
proovivdtukorda.

6.  Analiisid tuleb teha kooskdlas Euroopa Parlamendi ja ndukogu médruse (EL) 2017625 (°) artikliga 34, kasutades
analiiiisimeetodit, millega saadud tulemuste usaldusvddrsus on tdendatud. Analiiiisimeetodite madramispiirid ei
tohiks tiletada jargmisi vaartusi:

a) 0,002 pg/kg PFOSi, 0,001 pg/kg PFOA, 0,001 pg/kg PENA ja 0,004 pg/kg PFHxSi jaoks puu- ja koogiviljas,
tarkliserikastes juurtes ja mugulates ning imiku- ja viikelapsetoidus;

b) 0,010 pg/kg PFOSi, 0,010 ug/kg PFOA, 0,020 ug/kg PENA ja 0,040 ug/kg PFHxSi jaoks piimas;
¢) 0,10 pg/kg PFOSI, PFOA, PFNA ja PFHxSi jaoks kalas ja maismaaloomade lihas;
d) 0,30 pg/kg PFOSi, PFOA, PFNA ja PFHxSi jaoks munades, koorikloomades ja molluskites;

e) 0,50 pg/kg PFOSi, PFOA, PFNA ja PFHxSi jaoks maismaaloomade s66davas rupsis ja kaladlis.

Liikmesriigid, kes kasutavad meetodeid, millega pole v&imalik neid midramispiire saavutada, voivad esitada
suuremate méadramispiiridega meetoditega saadud tulemused. Need liikmesriigid peaksid siiski votma vajalikud
meetmed, et saavutada eesmargiks seatud madramispiirid voimalikult kiiresti.

7. Saastumise pohjuseid tuleks tdiendavalt uurida, kui on iiletatud jargmised soovituslikud sisaldused:

a) 0,010 pg/kg PFOSi, 0,010 pug/kg PFOA, 0,005 pg/kg PFNA ja 0,015 pg/kg PFHxSi puu- ja kodgiviljas (v.a
looduslikult kasvavad seened), tarkliserikastes juurtes ja mugulates;

b) 1,5 pg/kg PFOSi, 0,010 ug/kg PFOA, 0,005 pg/kg PENA ja 0,015 pg/kg PFHxSi looduslikult kasvavates seentes;
¢) 0,020 pg/kg PFOSi, 0,010 pg/kg PFOA, 0,050 pug/kg PENA ja 0,060 pg/kg PFHxSi piimas;

d) 0,050 pg/kg PFOSi, 0,050 pg/kg PFOA, 0,050 pug/kg PFNA ja 0,050 pg/kg PFHxSi imikutoidus (7).

() Euroopa Parlamendi ja ndukogu 15. martsi 2017. aasta mddrus (EL) 2017/625, mis késitleb ametlikku kontrolli ja muid ametlikke
toiminguid, mida tehakse eesmérgiga tagada toidu- ja soodaalaste digusnormide ning loomatervise ja loomade heaolu, taimetervise- ja
taimekaitsevahendite alaste digusnormide kohaldamine, millega muudetakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu mairuseid (EU)
nr 999/2001, (EU) nr 396/2005, (EU) nr 1069/2009, (EU) nr 1107/2009, (EL) nr 1151/2012, (EL) nr 652/2014, (EL) 2016/429 ja (EL)
2016/2031, ndukogu maéruseid (EU) nr 1/2005 ja (EU) nr 1099/2009 ning ndukogu direktiive 98/58/EU, 1999/74[EU, 2007/43[EU,
2008/119/EU ja 2008/120/EU ning millega tunnistatakse kehtetuks Euroopa Parlamendi ja ndukogu méirused (EU) nr 854/2004 ja
(EU) nr 882/2004, noukogu direktiivid 89/608/EMU, 89/662[EMU, 90/425[EMU, 91/496/EMU, 96/23(EU, 96/93/EU ja 97/78/EU ja
ndukogu otsus 92/438/EMU (ELT L 95, 7.4.2017, Ik 1).

() Imikutoit on maiiratletud Euroopa Parlamendi ja ndukogu 12. juuni 2013. aasta mdaruses (EL) nr 609/2013 imikute ja viikelaste
toidu, meditsiinilisel ndidustusel kasutamiseks ettendhtud toidu ning kehakaalu alandamiseks ettendhtud pdevase toidu asendajate
kohta, millega tunnistatakse kehtetuks ndukogu direktiiv 92/52/EMU, komisjoni direktiivid 96/8/EU, 1999/21/EU, 2006/125/EU
ja 2006/141/EU, Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiiv 2009/39/EU ning komisjoni mairused (EU) nr 41/2009 ja (EU)
nr 953/2009 (ELT L 181, 29.6.2013, lk 35).
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8. Liikmesriigid peaksid korrapdraselt esitama toiduohutusametile seireandmed koos toiduohutusameti poolt ndutava
teabega ja toiduohutusameti kehtestatud elektroonilises aruandlusvormingus, et need saaks koondada iihte
andmebaasi. Liikmesriigid peaksid

a) mirkima kahtlaste proovidena andmed, mis on saadud teadaoleva suure keskkonnareostusega piirkondadest,
eelkdige kalade, ulukite, vabapidamisel ja valitingimustes peetud kodulindude ning vilitingimustes kasvanud
puu- ja koogivilja kohta;

b) tdpsustama tootmisviisi, eelkdige loomsete toodete (loodusest kogumine voi kiittimine/piiiik vs. mittemahepdllu-
majanduslik tootmine v6i mahepdllumajanduslik tootmine; vabapidamine voi vilitingimustes pidamine vs.
sisetingimustes pidamine) ja seente korral (loodusest kogumine vs. tehistingimustes kasvatamine);

¢) teatama ulukite liha ja rupsi korral véimalusel loomade vanuse ning

d) teatama imikute ja viikelaste toidu peamised koostisosad (lehmapiim, sojauba, kala, maismaaloomade liha,
teravili, koogivili voi puuvili).

Briissel, 24. august 2022

Komisjoni nimel
komisjoni liige
Stella KYRIAKIDES
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