Euroopa Liidu L. 2/3
Teataja

* X %

* *
* *
* *

* 5 %

64. aastakdik
Eestikeelne viljaanne Olgusaktld 30. juuli 2021

Sisukord

I  Muud kui seadusandlikud aktid

MAARUSED

* Komisjoni rakendusmiirus (EL) 2021/1228, 16. juuli 2021, millega muudetakse rakendusméirust
(EL) 2016/799 arukate sdidumeerikute ja nende osade konstruktsiooni, katsetamise, paigaldamise,
kasutamise ning parandamise NOUELE 0SAS (1) ..........ooviiiiiiiiiieiiiiiiii e 1

(') EMPs kohaldatav tekst

Aktid, mille pealkiri on triikitud harilikus triikikirjas, késitlevad pdllumajanduskiisimuste igapdevast korraldust ning nende kehtivusaeg
on iildjuhul piiratud.

Kdigi iilejadnud aktide pealkirjad on triikitud poolpaksus kirjas ja nende ette on margitud tirn.







30.7.2021 Euroopa Liidu Teataja L 273/1

II

(Muud kui seadusandlikud aktid)

MAARUSED

KOMISJONI RAKENDUSMAARUS (EL) 2021/1228,
16. juuli 2021,

millega muudetakse rakendusmiirust (EL) 2016/799 arukate sdidumeerikute ja nende osade
konstruktsiooni, katsetamise, paigaldamise, kasutamise ning parandamise nduete osas

(EMPs kohaldatav tekst)

EUROOPA KOMISJON,

vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 4. veebruari 2014. aasta madrust (EL) nr 165/2014 autovedudel
kasutatavate sdidumeerikute kohta, (!) eriti selle artiklit 11,

ning arvestades jargmist:

(1)

Mairusega (EL) nr 165/2014 on ette ndhtud votta kasutusele arukad sdidumeerikud, millel on ithendus tilemaailmse
satelliitnavigatsioonisiisteemiga (GNSS), varajase avastamise kaugsideseadmetega ja liides intelligentsete transpordi-
suisteemidega.

Soidumeerikute ja nende komponentide konstruktsiooni, katsetamise, paigaldamise, kasutamise ja parandamise
noéuded on sitestatud komisjoni rakendusmaaruses (EL) 2016/799 (3.

Méirust (EL) nr 165/2014 ning Euroopa Parlamendi ja ndukogu miirust (EU) nr 561/2006 () on muudetud
Euroopa Parlamendi ja ndukogu mairusega (EL) 2020/1054 (*). Vastavalt mairusele (EL) 2020/1054 tuleb arukas
sdidumeerik varustada lisafunktsioonidega. Sellega seoses tuleb kindlaks médrata aruka sdidumeeriku uus versioon,
muutes rakendusmaarust (EL) 2016/799.

Vastavalt maidruse (EL) nr 165/2014 artikli 8 16ikele 1 tuleks sdiduki asukoht automaatselt salvestada iga kord, kui
soiduk tiletab liikmesriigi piiri, ja iga kord, kui toimub sdiduki tdis- voi tithjakslaadimine.

Liides intelligentsete transpordisiisteemidega, mis on alates 15. juunist 2019 kasutusele vdetud aruka sdidumeeriku
versiooni puhul vabatahtlik, peaks aruka sdidumeeriku uue versiooni puhul olema kohustuslik.

ELTL 60, 28.2.2014, 1k 1.

Komisjoni 18. mdrtsi 2016. aasta rakendusmaarus (EL) 2016/799, millega rakendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu maarust (EL)
nr 165/2014, millega sitestatakse sdidumeerikute ja nende komponentide konstruktsiooni, katsetamise, paigaldamise, kasutamise ja
parandamise nduded (ELT L 139, 26.5.2016, 1k 1).

Euroopa Parlamendi ja ndukogu 15. mirtsi 2006. aasta méidrus (EU) nr 561/2006, mis kisitleb teatavate autovedusid kisitlevate
sotsiaaldigusnormide iihtlustamist ja millega muudetakse ndukogu méérusi (EMU) nr 3821/85 ja (EU) nr 2135/98 ning tunnistatakse
kehtetuks ndukogu mairus (EMU) nr 3820/85 (ELT L 102, 11.4.2006, Ik 1).

Euroopa Parlamendi ja ndukogu 15. juuli 2020. aasta méérus (EL) 2020/1054, millega muudetakse madrust (EU) nr 561/2006
maksimaalse OOpdevase ja iganidalase sdiduaja, minimaalsete vaheaegade ning OoOpdevaste ja iganiddalaste puhkeperioodide
miinimumnduete osas ning mairust (EL) nr 165/2014 sdidumeerikute abil positsioneerimise osas (ELT L 249, 31.7.2020, 1k 1).
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©)

Aruka sdidumeeriku uus versioon peaks olema valmis Galileo satelliitsignaali autentima niipea, kui Galileo siisteem
on toovalmis.

Selleks et sdidumeeriku tehniliste kirjelduste muutmise korral ei oleks vaja sdidumeerikut fiiiisiliselt asendada, tuleks
tagada, et sdidumeeriku tulevasi funktsioone saaks rakendada ja tdiustada tarkvarauuenduste abil.

Rakendusmdiruse (EL) 2016/799 kohaselt on lubatud paigaldada liikumisanduri ja sdidumeeriku vahele adapter
soidukitele, mille mass on kil alla 3,5 tonni, kuid mis vdivad seda kiinnist aeg-ajalt iiletada, nditeks juhul, kui
veetakse haagist. Pirast mddruse (EU) nr 561/2006 muutmist laiendati sdidumeeriku paigaldamise kohustust iile
2,5 tonni kaaluvatele sdidukitele. Kohustuse tdttu paigaldada arukas sdidumeerik viikestesse tarbesdidukitesse on
vaja suurendada adapteri turvalisuse taset; selleks tuleb sdidumeerikusse paigaldada liikumisanduri signaalist
soltumatu sisemine andur.

Kiesoleva maddrusega ette nihtud meetmed on kooskdlas méddruse (EL) nr 165/2014 artikli 42 16ike 1 kohaselt
asutatud komitee arvamusega,

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA MAARUSE:

Artikkel 1

Rakendusmairuse (EL) 2016/799 IC lisa muudetakse vastavalt kdesoleva maaruse lisale.

Artikkel 2

Joustumine

Kéesolev mairus joustub kahekiimnendal péeval parast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Seda kohaldatakse alates 21. augustist 2023.

Kiesolev madrus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav koikides liikmesriikides.

Briissel, 16. juuli 2021

Komisjoni nimel
president
Ursula VON DER LEYEN
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LISA

Rakendusmiiruse (EL) 2016/799 IC lisa muudetakse jargmiselt:

(1)

sisukorda muudetakse jirgmiselt:

(@)

(b)

lisatakse punkt 3.6.4:

,3.6.4. Peale- voi mahalaadimistoimingu sisestamine®;

lisatakse punkt 3.9.18:

»3.9.18. Siindmus ,,GNSSi anomaalia™;

lisatakse punktid 3.12.17, 3.12.18 ja 3.12.19:

,3.12.17. Piiriiiletuskohad

3.12.18. Peale- vdi mahalaadimistoimingud

3.12.19. Digitaalkaart;

punkt 3.20 asendatakse jirgmisega:

,3.20. Andmevahetus tiiendavate viliste seadmetega®;

lisatakse punktid 3.27 ja 3.28:

,3.27. Piiriiiletuste seire

3.28. Tarkvara uuendamine®

lisatakse punkt 4.5.3.2.1.1:

»4.53.2.1.1.

Rakenduse tiiendavad identimisandmed (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1.
versiooni korral)*;

lisatakse punktid 4.5.3.2.17-4.5.3.2.22:

~4.5.3.2.17.

4.5.3.2.18.

4.5.3.2.19.
4.5.3.2.20.

4.5.3.2.21.
4.5.3.2.22.

Autentimisstaatus toopéeva algus- ja/vdi Ioppkohas (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme
1. versiooni korral)

Autentimisstaatus kohtades, kus téitub kolmetunnine kumulatiivne juhtimisaeg (ei saa kasutada
teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni korral)

Piiritiletuskohad (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni korral)

Peale- v6i mahalaadimistoimingud (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni
korral)

Koorma tiiiibi sissekanded (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni korral)

Soidukiseadme konfiguratsioonid (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni
korral)*;

lisatakse punkt 4.5.4.2.1.1:

~4.5.4.2.1.1.

Rakenduse tdiendavad identimisandmed (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1.
versiooni korral)*;

lisatakse punktid 4.5.4.2.16 kuni 4.5.4.2.22:

~4.5.4.2.16.

4.5.4.2.17.

4.5.4.2.18.
4.5.4.2.19.

4.5.4.2.20.

Autentimisstaatus toopieva algus- ja/vdi 1oppkohas (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme
1. versiooni korral)

Autentimisstaatus kohtades, kus tditub kolm tundi kumulatiivset juhtimisaega (ei saa kasutada teise
polvkonna sdidukiseadme 1. versiooni korral)

Piiritiletuskohad (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni korral)

Peale- vdi mahalaadimistoimingud (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni
korral)

Koorma tiitibi sissekanded (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni korral)
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4.5.42.21. Kalibreerimise tdiendavad andmed (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni
korral)

4.5.4.2.22. Sdidukiseadme konfiguratsioonid (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni
korral);

() punkti 4.5.5.2.1 jdrele lisatakse punkt 4.5.5.2.1.1:

,4.5.5.2.1.1. Rakenduse tdiendavad identimisandmed (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1.
versiooni korral)*;

(k) lisatakse punkt 4.5.5.2.6:

,4.5.5.2.6. Soidukiseadme konfiguratsioonid (ei saa kasutada teise polvkonna sdidukiseadme 1. versiooni
korral)*;

()  punkti 4.5.6.2.1 jdrele lisatakse punkt 4.5.6.2.1.1:

,4.5.6.2.1.1 .Rakenduse tiiendavad identimisandmed (ei saa kasutada teise pdlvkonna séidukiseadme 1.
versiooni korral)*;

(m) lisatakse punkt 4.5.6.2.6:

,4.5.6.2.6. Soidukiseadme konfiguratsioonid (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni
korral)*;

(2) liidete loetelule eelnev sissejuhatav tekst asendatakse jirgmisega:

»SISSEJUHATUS
Kiesolev lisa sisaldab teise pdlvkonna sdidumeerikutele ja sdidumeerikukaartidele esitatavaid ndudeid.

Alates 15. juunist 2019 paigaldatakse liidus esmakordselt registreeritavatele sdidukitele teise pdlvkonna sdidumeerik
ja antakse vélja teise pdlvkonna sdidumeerikukaart.

Teise polvkonna sdidumeeriku siisteemi sujuvaks rakendamiseks on ette néhtud, et teise polvkonna sdidumeeri-
kukaarte saab kasutada ka esimese pdlvkonna sGidukiseadmetes, mis on toodetud vastavalt mairuse (EMU)
nr 3821/85 IB lisale.

Samuti voib teise pdlvkonna sdidukiseadmetes kasutada esimese pdlvkonna sdidumeerikukaarte. Kuid
kalibreerimiseks saab teise polvkonna sdidukiseadmete korral kasutada iiksnes teise pdlvkonna tookojakaarte.

Esimese ja teise pdlvkonna sdidumeerikusiisteemide koostalitlusvdime nduded on esitatud kiesolevas lisas. Sellega
seoses sisaldab 15. lisa tdiendavaid iiksikasju kahe pdlvkonna itheaegse kasutamise kohta.

Lisaks sellele kehtestatakse kdesoleva mairusega tehnilised nduded teise pdlvkonna teise versiooni sdidumeerikute ja
sdidumeerikukaartide jaoks, et votta kasutusele uusi funktsioone, nagu Galileo vaba juurdepdidsuga signaaliga
navigeerimissonumite autentimine, piiriiiletuste tuvastamine, peale- ja mahalaadimise registreerimine. Samuti on juhi
tegevuse andmete jaoks vaja juhikaardi mahtu suurendada 56 péevani.”

(3) punkti 1 muudetakse jargmiselt:
(a) punkt f asendatakse jargmisega:
o) aruka sdidumeeriku kalibreerimine —
andmemallu salvestatavate sdiduki parameetrite ajakohastamine voi kinnitamine. S6iduki parameetrid on
soiduki identimisandmed (VIN (valmistajatehase tihis), VRN (sdiduki registreerimisnumber) ja sdiduki
registreerinud litkmesriik) ning sdiduki omadused (sdidukit iseloomustav koefitsient, sdidumeeriku konstant,
rehvide efektiiviimbermoot, rehvimddt, kiiruspiiriku seadistus (kui piirik on olemas), tegelik koordineeritud
maailmaaeg, ldbisdidumdddiku hetkendit, koorma vaiketiiiip); sdidumeeriku kalibreerimise kaigus

salvestatakse andmemillu kdigi tiitibikinnitusega seotud plommide tiiiibid ja identifikaatorid;

kui ajakohastatakse voi kinnitatakse iiksnes koordineeritud maailmaaega, loetakse seda aja korrigeerimiseks ja
mitte kalibreerimiseks, tingimusel et see ei ole vastuolus punkti 6.4 néudega 409;

soidumeeriku kalibreerimiseks on vaja kasutada tookojakaarti;*;
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(b) punkt g asendatakse jargmisega:

=

,8) ykaardi number” —
16-kohaline tdhtnumbriline tunnus, mis véimaldab sdidumeerikukaardi litkmesriigis tiheselt identida. Kaardi
number sisaldab identimisandmeid, milleks on juhi identifikaator voi kaardi omaniku identifikaator koos
kaardi jirjekorraindeksiga, kaardi asendusindeksit ja pikendusindeksit;
seega saab kaardi viljaandnud liikmesriigi koodi ja kaardi numbri jargi iheselt identida;*

punktid i ja j asendatakse jirgmisega:

oi) kaardi pikendusindeks —
kaardi numbri 16. tihtnumbriline mark, mida suurendatakse iga kord, kui konkreetsetele identimisandmetele
(juhi identifikaator vdi omaniku identifikaator koos jarjekorraindeksiga) vastavat sdidumeerikukaarti
pikendatakse;

j) kaardi asendusindeks —
kaardi numbri 15. tdhtnumbriline mark, mida suurendatakse iga kord, kui konkreetsetele identimisandmetele
(juhi identifikaator voi omaniku identifikaator koos jdrjekorraindeksiga) vastav sdidumeerikukaart vilja
vahetatakse;*;

punkt ee asendatakse jirgmisega:

.c€) kehtetu kaart —

kaart, millel on avastatud rike voi mille autentimine ebadnnestus voi mille kehtivusaeg ei ole veel alanud voi
mille kehtivusaeg on 16ppenud;

soidukiseade loeb kaardi kehtetuks ka jargmistel juhtudel:

— kui sdidukiseadmesse on juba sisestatud sama liikkmesriigi viljaantud samade identimisandmetega (juhi
identifikaator voi omaniku identifikaator koos jirjekorraindeksiga) ja suurema pikendusindeksiga kaart
voi

— kui sdidukiseadmesse on juba sisestatud sama liikmesriigi viljaantud samade identimisandmetega (juhi
identifikaator voi omaniku identifikaator koos jdrjekorraindeksiga) ja sama pikendusindeksiga, kuid
suurema asendusindeksiga kaart;";

punkt Il asendatakse jargmisega:

JI) kaugsideseade®, ,kaugsidemoodul” voi ,varajase avastamise kaugsideseade* —
soidukiseadme varustus, mida kasutatakse sihiparaseks teedarseks kontrolliks;*;

punkt nn asendatakse jargmisega:

,nn) kaardi pikendamine —

uue sdidumeerikukaardi viljaandmine, kui olemasoleva kaardi kehtivusaeg hakkab [6ppema voi kui kaart ei
ole tookorras ja on tagastatud kaardi viljaandnud asutusele;;

punkt pp asendatakse jirgmisega:

,pp) kaardi asendamine -
uue sdidumeerikukaardi viljaandmine eesmirgiga vahetada vilja olemasolev kaart, mille kohta on teatatud,
et see on kadunud, varastatud voi ei ole tookorras ning mida ei ole kaarte vilja andvale asutusele
tagastatud;;

punkt tt asendatakse jargmisega:

Ltt) aja korrigeerimine —

hetkeaja korrigeerimine; seda korrigeerimist saab teha automaatselt GNSSi vastuvotjalt saadud aja jéirgi voi
teha kalibreerimisreziimis;*;
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(i) punktiyy esimene taane asendatakse jargmisega:

,— mis paigaldatakse ainult Euroopa Parlamendi ja ndukogu maaruse (EL) 2018/858 (') artikli 4 kohastesse M1-
ja N1-kategooria sdidukitesse ja mida kasutatakse ainult kdnealustes sdidukites;;

() punkt aaa asendatakse jirgmisega:
,aaa) jaetud kasutamiseks tulevikus;*;

(k) punkt ccc asendatakse jirgmisega:
,ccc) kasutuselevotu kuupiev —

maédruses (EL) nr 165/2014 sdtestatud kuupiev, millest alates paigaldatakse esmakordselt registreeritavatele
soidukitele kdesoleva mddruse kohane sdidumeerik;*;

(4) punkti 2.1 muudetakse jargmiselt:
(a) alapunkt 5 asendatakse jargmisega:
,5) Soidukiseade sisaldab intelligentse transpordisiisteemi liidest, mida on kirjeldatud 13. liites.

Sdidumeerik voib tiiendavate liideste ja/vdi intelligentse transpordisiisteemi liidese kaudu olla ithendatud
muude seadmetega.”;

(b) alapunkti 7 viimane 16ik asendatakse jargmisega:

,Seda tehakse vastavalt andmekaitse suhtes kohaldatavatele liidu oSigusaktidele ja kooskdlas mdiruse (EL)
nr 165/2014 artikliga 7.

(5) punkti 2.2 muudetakse jargmiselt:
(a) kuues taane asendatakse jirgmisega:
,— juhi tegevuse kasitsi sissekandmine:
— toOpdeva algus- ja[vdi loppkoha sissekandmine,

— kasitsi tehtavad sissekanded juhi tegevuse kohta ja juhi ndusolek intelligentse transpordisiisteemiga
liidestamiseks,

— eritingimuste sissekandmine,
— peale- ja mahalaadimistoimingud,;
(b) lisatakse jargmised taanded:
,— piiriiiletuste seire,
- tarkvara uuendamine.;
(6) punkti 2.3 muudetakse jargmiselt:
(a) alapunkti 12 viies taane asendatakse jargmisega:
,— allalaadimisfunktsiooni ei saa kasutada tooreziimis, valja arvatud
a) nodudes 193 ettendhtud juhtudel,
b) andmete allalaadimiseks juhikaardilt, kui sdidukiseadmesse ei ole sisestatud muud tiiiipi kaarti.;
(b) alapunkti 13 muudetakse jargmiselt:
i) teine taane asendatakse jirgmisega:

,— ettevOttereziimis saab juhiga seotud andmeid (nduded 102, 105, 108, 133a ja 133e) viljastada iiksnes
nende aegade kohta, mis ei ole lukustatud voi mida tikski teine ettevdte (kindlakstehtav ettevdttekaardi
numbri esimese 13 kohaga) ei ole lukustanud ,*;

ii) neljas taane asendatakse jirgmisega:

,— soidumeeriku voi sdidumeerikukaartide salvestatud ja esitatud isikuandmeid ei véljastata sdidukiseadme
intelligentse transpordisiisteemi liidese kaudu, vilja arvatud juhul, kui on tdendatud selle juhi néusolek,
kelle andmed need on,

(") Euroopa Parlamendi ja ndukogu 30. mai 2018. aasta mairus (EL) 2018858 mootorsdidukite ja mootorsdidukite haagiste ning nende
jaoks ette nihtud siisteemide, osade ja eraldi seadmestike tiiiibikinnituse ja turujirelevalve kohta, ning millega muudetakse mééruseid
(EU) nr 715/2007 ja (EU) nr 595/2009 ning tunnistatakse kehtetuks direktiiv 2007/46/EU (ELT L 151, 14.6.2018, lk 1).
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(7)  punkti 2.4 alapunkti 14 neljas taane asendatakse jargmisega:
,— GNSSi vilisseade (seda profiili on vaja ja seda kasutatakse itksnes GNSSi vilisseadme variandi korral).”;
(8) punkti 3.1 muudetakse jargmiselt:
(a) alapunkt 16 asendatakse jirgmisega:
,16) Kaardi sisestamisel (vdi kaardi kaugautentimisel) kontrollib sdidumeerik, kas sdidumeerikukaart kehtib (st
vastab punktis 1 esitatud médratlusele ee), ning kehtiva kaardi korral idendib kaardi tiitibi ja kaardi

polvkonna.

Selle kontrollimiseks, kas konkreetset kaarti on varem juba sisestatud, kasutab sdidumeerik oma
andmemallu salvestatud sdidumeerikukaardi andmeid, nagu on ette nihtud ndudes 133.%

(b) alapunkt 20 asendatakse jirgmisega:

,20) Soidumeerikukaardi voib vilja votta alles siis, kui sdiduk on peatunud ja asjakohased andmed on kaardile
salvestatud. Kaardi viljavdtmine on kasutajapoolne konkreetne toiming.*;

(9) punkti 3.2 muudetakse jirgmiselt:
(a) alapunktid 26 ja 27 asendatakse jirgmisega:

,26) Liikumisandmetega manipuleerimise avastamiseks vorreldakse liikumisanduri registreeritud andmeid
soiduki liikumisandmetega, mis saadakse GNSSi vastuvdtjast ja muu(de)st lilkumisandurist sdltumatu(te)st
allika(te)st. Sdidukiseadmes peab sdiduki likkumise registreerimiseks olema vidhemalt tiks sdltumatu allikas,
mis ei vaja valisliidest.

27)  See funktsioon mdddab sdiduki asukohta, et saaks registreerida jargmised andmed:

— juhi ja/vdi kaasjuhi toopdeva alguskohad;
— iga kolmetunnise kumulatiivse juhtimisaja tditumise asukohad;
— kohad, kus sdiduk on tiletanud riigipiiri;
— peale- vdi mahalaadimise asukohad;
— juhi ja/vdi kaasjuhi toopdeva 16ppkohad.;
(b) punkti 3.2.1 alapunktile 30 lisatakse jirgmine lause:
,Hilbeid ei tohi kasutada mdddetud vahemaa tahtlikuks muutmiseks.;
(c) punkti 3.2.2. alapunkt 33 asendatakse jirgmisega:

,33) Et tagada kasutamisel kuvatava kiiruse jadmine suurima lubatud hilbe + 6 km/h piiresse ning vdttes arvesse

— sisendandmete erinevustest (erinevad rehvid jne) tingitud hilvet + 2 km/h,

— paigaldamisel v6i korralistel iilevaatustel tehtud modtmiste halvet + 1 km/h,

moddab sdidumeerik piisival kiirusel vahemikus 20-180 km/h ja sdidukit iseloomustavate koefitsientide
vahemikus 2 400-25 000 imp/km kiirust hilbega + 1 km/h.

Mirkus: andmesalvestusega seotud eristusvdimest tulenevalt on sdidumeeriku salvestatud kiiruse lisahilve
t 0,5 km/h.

(d) punkti 3.2.3. alapunkt 37 asendatakse jargmisega:

»37) Absoluutset asukohta moddetakse geograafilistes laius- ja pikkuskraadides ja -minutites tipsusega 1/10
minutit.%
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(10) punkti 3.3 muudetakse jargmiselt:
(a) alapunkt 41 asendatakse jirgmisega:

,41) Noude 213 kohaste temperatuuritingimuste korral ei tohi ajanihe ilma aja korrigeerimiseta iiletada
t 1 sekundit paevas.”;

(b) lisatakse alapunktid 41a, 41b ja 41c:
,41a) Aja tipsuse vairtus ei tohi iiletada 3 sekundit, kui to6kojad korrigeerivad aega vastavalt ndudele 212.

41b) Soidukiseadmel peab olema loendur, mis arvutab maksimaalse ajanihke alates viimasest aja
korrigeerimisest vastavalt punktile 3.23. Maksimaalse ajanihke médrab sdidukiseadme tootja ja vastavalt
ndudele 41 ei tohi see iiletada 1 sekundit péevas.

41c) ajanihke loendur seatakse pdrast punkti 3.23 kohast sdidumeeriku aja korrigeerimist iga kord 1 sekundile.
Aja korrigeerimine holmab jargmist:

— aja automaatne korrigeerimine,
— aja korrigeerimine kalibreerimisreZiimis.;
(11) punkti 3.6 muudetakse jargmiselt:
(@) punkti 3.6.1 muudetakse jargmiselt:
i) alapunktid 57-59 asendatakse jargmisega:
,57) Kohad tihendavad riike ja vajaduse korral ka piirkondi.

58) Juhikaardi (voi tookojakaardi) viljavotmisel kuvab sdidumeerik GNSSi andmete ja punkti 3.12.19
kohaselt salvestatud digitaalkaardi alusel sdiduki praeguse asukoha ning palub kaardi omanikul koha
kinnitada voi seda kisitsi parandada.

59) Vastavalt ndudele 58 sisestatud koht loetakse toopdeva lppkohaks. See salvestatakse asjakohasele
juhikaardile (voi tookojakaardile) ajutise kirjena, mistottu voidakse see hiljem iile kirjutada.

Kaardi viimase viljavotmise ajal tehtud ajutine sissekanne kinnitatakse (st ei kirjutata enam iile)
jargmistel tingimustel:

— kui praeguse t60pieva alguskoht sisestatakse ndude 61 kohase kisitsi sissekandmise ajal; praeguse
toOpéeva alguskoha jargmisel

— sissekandmisel, juhul kui kaardi omanik ei sisesta ndude 61 kohase kisitsi sissekandmise ajal iihtegi
kohta, kus toopiev algab voi 1opeb.

Kaardi viimase viljavotmise ajal tehtud ajutine sissekanne kirjutatakse ile ja uus védrtus
kinnitatakse jargmistel tingimustel:

— praeguse toopideva ldppkoha jargmisel sissekandmisel, juhul kui kaardi omanik ei sisesta ndude
61 kohase kasitsi sissekandmise ajal ithtegi kohta, kus toopiev algab vdi l6peb.”;

i) alapunktile 60 lisatakse jairgmine 16ik:

,Soidumeerikkuvab GNSSi andmete ja punkti 3.12.19 kohaselt salvestatud digitaalkaardi (-kaartide) alusel
sdiduki praeguse asukoha ning palub juhil koha kinnitada voi seda kisitsi parandada.”;

(b) punkti 3.6.2. alapunkt 61 asendatakse jargmisega:

,61) iiksnes juhikaardi (voi tookojakaardi) sisestamise ajal on sdidumeerikusse voimalik tegevusi kisitsi sisestada.
Tegevuste kdsitsi sisestamisel kasutatakse sdidukiseadmes seatud ajatsoonile (erinevus koordineeritud
maailmaajast) vastavat kohalikku kellaaega ja kuupdeva.
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Juhi-vdi tookojakaardi sisestamisel tuletatakse kaardi omanikule meelde

— kaardi viimase viljavotmise kuupiev ja kellaaeg,

— valikuliselt: sdidukiseadmes seatud kohaliku aja erinevus.

Kui esimest korda sisestatakse sdidukiseadme jaoks tundmatu juhikaart vdi tookojakaart, siis kiisitakse
kaardi omanikult ndusolekut sdidumeerikuga seotud isikuandmete véljastamisega intelligentse transpordi-
siisteemi liidese kaudu. Selle kontrollimiseks, kas konkreetset kaarti on varem juba sisestatud, kasutab

sdidumeerik oma andmemiillu salvestatud sdidumeerikukaardi andmeid, nagu on ette nihtud ndudes 133.

Kui juhikaart (vdi to6kojakaart) on sisestatud, saab juhi (vdi tookoja) ndusoleku meniiitkdskudega igal ajal
anda vdi tagasi votta.

Tegevuste sisestamisel kehtivad jargmised piirangud:

— tegevuse liik peab olema TOO, VALMISOLEK vdi VAHEAEG/PUHKEAEG;

— iga tegevuse algus- ja lopuaeg peab jadma kaardi viimase viljavdtmise ja praeguse sisestamise vahele;
— tegevused ei tohi omavahel ajaliselt kattuda.

Kui varem kasutamata juhikaart (voi tookojakaart) sisestatakse esimest korda, siis on vajaduse korral
sissekandeid vdimalik teha kasitsi.

Tegevuste kasitsi sisestamise menetlus holmab nii palju jdrjestikuseid samme, kui on vaja tegevuse liigi ning
algus- ja 1dpuaja seadmiseks. Kaardi eelmise viljavtmise ja praeguse sisestamise vahelise aja mis tahes
ajavahemiku kohta on kaardi omanikul voimalik tegevust mitte registreerida.

Kaardi sisestamisega seotud sissekandmise ajal ja vajaduse korral on kaardi omanikul voimalik sisestada:

— eelmise toopideva 10ppkoht koos vastava ajaga (sellega kirjutatakse iile ja kinnitatakse kaardi eelmise
viljavotmise ajal tehtud sissekanne),

— praeguse toopideva alguskoht koos vastava ajaga (kinnitades seega viimase kaardi viljavotmise ajal
tehtud ajutise sissekande).

Praeguse toopéeva alguspunktis, mis sisestatakse praeguse kaardi sisestamisel, kuvab sdidumeerik GNSSi
andmete ja punkti 3.12.19 kohaselt salvestatud digitaalkaardi (-kaartide) alusel sdiduki praeguse asukoha
ning palub juhil koha kinnitada voi seda késitsi parandada.

Kui kaardi sisestamisega seotud kasitsi sissekandmise ajal ei sisesta kaardi omanik toopdeva algus- voi
16ppkohta, siis peetakse seda kinnituseks, et tema to0ajas ei ole parast kaardi viimast viljavotmist muutusi.
Jargmisel sissekandmisel, kui sisestatakse eelmise toopideva 1dppkoht, kirjutatakse iile kaardi eelmise
viljavotmise ajal tehtud ajutine sissekanne.

Koha sisestamise korral salvestatakse see asjakohasele sdidumeerikukaardile.

Kisitsi sissekandmine katkestatakse, kui:

— kaart vdetakse vilja voi

— soiduk liigub ja kaart on juhikaardi pesas.

Lubatud on ka muud katkestused, niiteks seansi Idpetamine, kui kasutaja ei ole teatava aja jooksul midagi
teinud. Kui kisitsi sissekandmine katkestatakse, siis kinnitab sdidumeerik koik [dpetatud sissekanded koha

ja tegevuse kohta (itheselt mdistetav koht ja aeg voi tegevuse liik ning algus- ja 13puaeg).

Kui teine juhi- voi tookojakaart sisestatakse ajal, kui tegevuse kasitsi sissekandmine eelmisele sisestatud
kaardile ei ole veel 16ppenud, siis lastakse eelmisele kaardile kasitsi tehtavad sissekanded 16petada, enne kui
alustatakse kdsitsi sisestamist teisele kaardile.

Lithim viis, kuidas kaardi omanik saab kisitsi teha sissekandeid, on jirgmine:
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— kronoloogilises jarjestuses sisestatakse kasitsi tegevused, mida on kaardi viimasest viljavtmisest alates
kuni praeguseni tehtud;

— esimese tegevuse algusajaks mdiratakse kaardi viljavotmise aeg. Iga jirgmise sissekande algusaeg
médratakse automaatselt, nii et see jargneb vahetult eelmise sissekande 15puajale. Valitakse iga tegevuse
liik ja 16puaeg.

Sissekandmine 18peb, kui kisitsi sisestatud tegevuse 1dpuajaks on kaardi sisestamise aeg.

Soidumeerik voimaldab juhtidel ja tookodadel kordamooda iiles laadida kasitsi tehtavaid sissekandeid, mida

on vaja sisestada 13. liites kirjeldatud intelligentse transpordisiisteemi liidese kaudu ja vdimalike muude

liideste kaudu.

Soidumeerik voimaldab kaardi omanikul koiki kasitsi sisestatud tegevusi muuta, kuni need spetsiaalse kdsu
valimisega kinnitatakse. Parast seda ei tohi enam mingeid muudatusi teha.”;

(c) punkti 3.6.3. alapunkt 62 asendatakse jargmisega:
,62) sdidumeerik voimaldab juhil reaalajas sisestada jargmised kaks eritingimust:
— SOIDUMEERIK MITTEVAJALIK (algus, 16pp),
— PARVLAEVA-/RONGISOIT (algus, 15pp).
Kui tingimus SOIDUMEERIK MITTEVAJALIK on avatud, siis ei ole tingimus PARVLAEVA-/RONGISOIT
lubatud. Kui on avatud tingimus SOIDUMEERIK MITTEVAJALIK, siis ei lase sdidumeerik kasutajal sisestada
tingimuse PARVLAEVA-/RONGISOIT algussilti.

Sdidumeerik peab avatud tingimuse SOIDUMEERIK MITTEVAJALIK automaatselt sulgema, kui juhikaart
sisestatakse voi voetakse vilja.

Avatud tingimus SOIDUMEERIK MITTEVAJALIK vilistab jirgmised siindmused ja hoiatused:
— vajaliku kaardita juhtimine,
— pideva juhtimisajaga seotud hoiatused.

Juht peab tingimuse PARVLAEVA-/RONGISOIT algussildi sisestama kohe, kui parvlaeval vi rongis on
valitud VAHEAEG/PUHKEAEG.

Sdidumeerik peab avatud tingimuse PARVLAEVA-/RONGISOIT lopetama kohe, kui tekib iiks jirgmistest
olukordadest:

— juht Idpetab enne parvlaevalt voi rongilt lahkumist kasitsi tingimuse PARVLAEVA-/RONGISOIT, kui
parvlaev vdi rong saabub sihtkohta,

— avatakse tingimus SOIDUMEERIK MITTEVAJALIK,
— juht vGtab oma kaardi vilja,
— juhi tegevus arvutatakse kalendriminuti viltel punkti 3.4 kohase tegevusena JUHTIMINE.

Kui tihe kalendriminuti jooksul tehakse rohkem kui iks sama tuiipi eritingimuste sissekanne, siis
registreeritakse neist ainult viimane.”;

(d) lisatakse punkt 3.6.4:
,3.6.4 Peale- ja mahalaadimistoimingute sisestamine

62a) sdidumeerik peab juhil reaalajas véimaldama sisestada ja kinnitada infot selle kohta, et toimub kas
peale- v6i mahalaadimine v6i molemad toimingud korraga.

Kui ithe kalendriminuti jooksul tehakse rohkem kui iiks peale- vdi mahalaadimistoimingu
sissekanne, siis registreeritakse neist ainult viimane.

62b) Pealelaadimine, mahalaadimine vdi samaaegne peale- ja mahalaadimine registreeritakse eraldi
siindmustena.

62c) Peale- ja mahalaadimise info sisestatakse enne, kui sdiduk lahkub kohast, kus laadimine toimub.*;
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(12) punkti 3.9 muudetakse jargmiselt:
(a) punkti 3.9.12 alapunkt 83 asendatakse jargmisega:

,83) Siindmus kdivitub, kui katkeb normaalne andmevahetus litkumisanduri ja sdidukiseadme vahel ja/vdi kui
liikumisanduri ja soidukiseadme vahelises andmevahetuses esineb andmetervikluse voi andmete
autentimise viga, vilja arvatud kalibreerimisreZiimis. See sindmus kiivitub ka siis, kui lilkumisanduri
impulsside jargi arvutatud kiirus suureneb ithe sekundi jooksul 0 km/h-It rohkem kui 40 km/h-ni ja jadb
seejirel vihemalt kolmeks sekundiks suuremaks kui 40 km/h, vilja arvatud kalibreerimisreZiimis.*;

(b) punkti 3.9.13 alapunkt 84 asendatakse jargmisega:

,84) Stindmus kdivitub 12. liite kohaselt, kui litkumisanduri jdrgi arvutatud likkumisandmed on vastuolus
likkumisandmetega, mis on arvutatud GNSSi sisemise vastuvdtja vdi GNSSi vilisseadme vdi muu(de)
soltumatu(te) allika(te) jargi kooskdlas 26. ndudega, vilja arvatud kalibreerimisreZziimis. Seda siindmust
ei tohi kiivitada parvlaeva-rongisdidu ajal.%;

(c) punkti 3.9.15 alapunkt 86 asendatakse jargmisega:

,86) Stindmus kiivitub, kui sdidukiseade tuvastab erinevuse sdidukiseadme ajamddtmisfunktsiooni aja ja GNSSi
vastuvotja voi GNSSi vilisseadme edastatud autenditud asukohtade aja vahel, vilja arvatud kalibreerimis-
reZiimis. ,Aja lahknevuseks” loetakse siindmus siis, kui aja erinevus iiletab + 3 sekundit, mis vastab ndude
41a kohasele aja tapsusele ja mida suurendatakse pdevas lubatud maksimaalse ajanihke vorra. See siindmus
registreeritakse koos sdidumeeriku sisekella ndiduga. Soidukiseade kontrollib siindmuse ,ajakonflikt
esinemist vahetult enne sdidukiseadme sisekella automaatset korrigeerimist vastavalt ndudele 211.

(d) punkti 3.9.17 kaheksas taane asendatakse jirgmisega:
,— intelligentse transpordisiisteemi liidese viga.”;
(e) lisatakse jargmine punkt:
,3.9.18 Siindmus ,,GNSSi anomaalia®
88a) Suindmus kéivitub, kui GNSSi vastuvdtja tuvastab riinde voi kui 12. liites kirjeldatud navigeerimis-
sonumite autentimine ebadnnestub, vilja arvatud kalibreerimisreziimis. Kui siindmus ,GNSSi
anomaalia“ on kiivitunud, ei tohi sdidukiseade jirgmise 10 minuti jooksul tekitada muid ,GNSSi

anomaalia“ siindmusi.*;

(13) punkti 3.10 tabeli viimane rida asendatakse jirgmisega:

Jntelligentse transpordisiisteemi liides | Nouetekohane toimimine®;

(14) punkti 3.12 muudetakse jirgmiselt:
(a) esimene 15ik asendatakse jargmisega:
,Kiesoleva punkti kohaldamisel lahtutakse jargmisest:
— 365 péeva tahendab juhi keskmist tegevust sdidukis 365 kalendripdeva kokkuvdttes. Keskmine tegevus pdeva
kohta sdidukis tdhendab vdhemalt 6 juhti voi kaasjuhti, 6 kaardi sisestamis- ja valjavotmistsiiklit ning 256
tegevuse muutust. Seega hdlmab 365 pdeva vihemalt 2 190 juhti voi kaasjuhti, 2 190 kaardi sisestamis- ja

viljavétmistsiiklit ning 93 440 tegevuse muutust;

— keskmine asukohtade arv pieva kohta tihendab vihemalt 6 to6pdeva alguse sissekannet ja 6 toopaeva 15pu
sissekannet, nii et 365 pdeva holmab vihemalt 4 380 asukohta;

— keskmine asukohtade arv pieva kohta, mil tditub kolm tundi kumulatiivset juhtimisaega, tdhendab vihemalt
6 asukohta, nii et 365 pdeva holmab vihemalt 2 190 sellist asukohta;

— keskmine piiriiiletuste arv pdeva kohta tihendab vihemalt 20 piiriiiletust, nii et 365 pdeva hdlmab vihemalt
7 300 piiriiiletust;
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— keskmine peale- vdi mahalaadimistoimingute arv paevas tihendab vihemalt 25 toimingut (olenemata
tiitibist), nii et 365 pdeva hdlmab vihemalt 9 125 peale- v6i mahalaadimistoimingut;

— ajad salvestatakse tdpsusega itks minut, kui ei ole ette nihtud teisiti;
— ldbisdidumdddiku ndidud registreeritakse tapsusega iiks kilomeeter;
— kiirused registreeritakse tipsusega 1 km/h;

— asukohad (geograafilised laiused ja pikkused) registreeritakse kraadides ja minutites tdpsusega 1/10 minutit,
vottes arvesse seotud GNSSi tipsust ja andmehdive aega ning silti, mis nditab, kas asukoht on autenditud.;

(b) punkti 3.12.1.1 muudetakse jargmiselt:

i) alapunktile 93 lisatakse jargmine taane:

,— digitaalkaardi versiooni identifikaator (ndue 133).%;

ii) alapunkt 94 asendatakse jargmisega:

,94) Sdidukiseadme tootja registreerib ja salvestab sdidukiseadme identimisandmed 16plikuna, vélja arvatud
andmed, mida kiesoleva mairuse kohaselt on lubatud muuta tarkvarauuenduse korral voi mis nditavad
voimet kasutada esimese pdlvkonna sdidumeerikukaarte.”;

(c) punkti 3.12.1.2 alapunkti 97 esimene 16ik asendatakse jirgmisega:

,97) Soidukiseade suudab registreerida ja oma andmemillu salvestada jirgmised andmed liikumisandurite
viimase 20 Onnestunud iihendamise kohta (kui iihel kalendripdeval tehakse mitu ithendamist, siis
salvestatakse ainult selle pdeva esimene ja viimane thendamine).;

(d) punkti 3.12.1.3 alapunkti 100 esimene 16ik asendatakse jirgmisega:

,100) Soidukiseade suudab registreerida ja oma andmemallu salvestada jirgmised andmed GNSSi vilisseadmete
viimase 20 onnestunud ithendamise kohta (kui iihel kalendripdeval tehakse mitu tthendamist, siis
salvestatakse ainult selle pdeva esimene ja viimane thendamine).”

(e) punkti 3.12.5. muudetakse jargmiselt:

i) alapunkti 110 muudetakse jirgmiselt:

1) esimene taane asendatakse jargmisega:

,— juhi- ja/vdi kaasjuhikaardi numbri ja kaardi vilja andnud litkmesriigi®;

2) lisatakse jargmine taane:

.— sildi selle kohta, kas asukoht on autenditud.*;

ii) lisatakse alapunkt 110a:

,110a) Kaardi sisestamise ajal ndude 61 kohaselt késitsi sissekantud toopdeva algus- voi 16ppkoha kohta
salvestatakse sdiduki labisdidumoddiku hetkendit ja sdiduki asukoht.”;

(f) punkti 3.12.8 alapunkti 117 tabelit muudetakse jargmiselt:

i) viies rida asendatakse jirgmisega:

,Viimane kaardiseanss — 10 viimast siindmust — kaardi sisestamise kuupiev ja kellaaeg,
nouetekohaselt — kaardi (kaartide) tiitip, number, viljaandnud
1dpetamata liikmesriik ja pdlvkond,

— kaardilt loetud andmed viimase seansi kohta,
— kaardi sisestamise kuupiev ja kellaaeg*;
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ii) lisatakse jargmine rida:

,GNSSi anomaalia — viimase 10 pdeva kohtaiga | — siindmuse alguse kuupiev ja kellaaeg,
pdeva koige pikem siind- | — siindmuse 16pu kuupiev ja kellaaeg,
mus, — stndmuse alguses ja/voi 16pus sisestatud
— viis koige pikemat siind- kaardi (kaartide) tuitip, number, viljaandnud
must viimase 365 pieva liikmesriik ja pdlvkond,
jooksul — samasuguste siindmuste arv sellel paeval®;

(@) punkti 3.12.10 alapunktile 120 lisatakse jargmised taanded:
,— litkumisanduri, GNSSi vilisseadme (kui on olemas) ja vilise kaugsideseadme (kui on olemas) seerianumbrid,
- sdidukiga vaikimisi seotud koorma tiiiip (koormaks on kas kaup vdi reisijad),

— riik, kus kalibreerimine tehti, ning kuupiev ja kellaaeg, millal GNSSi vastuvétjalt saadi selle riigi kindlaksmaa-
ramiseks kasutatud asukoht.;

(h) lisatakse jargmised punktid:

,3.12.17 Piiriiiletused
133a) Soidumeerik registreerib ja salvestab oma andmemallu piiriiiletuste kohta jargmised andmed:
— riik, millest sdiduk lahkub,
— riik, kuhu sdiduk siseneb,
— koht, kus sdiduk iiletas piiri.

133b) Koos riikide ja asukohaga registreerib ja salvestab sdidumeerik oma andmemallu jargmised
andmed:

— juhi- ja/vdi kaasjuhikaardi number ja kaardi vilja andnud liikkmesriik,
— kaardi pdlvkond,
— seotud GNSSi tdpsus, kuupiev ja kellaaeg,
— silt selle kohta, kas asukoht on autenditud,
— soiduki labisdidumoddiku ndit piiritiletuse tuvastamise ajal.
133c) Andmemalu peab piiriiiletusi vdimaldama alles hoida vihemalt 365 péeva.

133d) Kui salvestusmaht on ammendatud, asendatakse vanimad andmed uute andmetega.

3.12.18 Peale- v6i mahalaadimistoimingud

133e) Soidumeerik registreerib ja salvestab oma andmemallu pealelaadimise ja mahalaadimise kohta
jargmised andmed:

— toimingu tiiiip (pealelaadimine, mahalaadimine voi samaaegne peale- ja mahalaadimine),
— asukoht, kus peale v6i maha laaditi.

133f) Kui GNSSi vastuvdtjalt ei saada sdiduki asukohta peale- voi mahalaadimise ajal, siis kasutab
sdidumeerik viimast kittesaadavat asukohta ning sellega seotud kuupieva ja kellaaega.

133g) Koos toimingu tiiiibi ja asukohaga registreerib ja salvestab sdidumeerik oma andmemallu
jargmised andmed:

— juhi- ja/voi kaasjuhikaardi number ja kaardi vilja andnud lifkmesriik,
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— kaardi pdlvkond,

— peale- voi mahalaadimistoimingu kuupdev ja kellaaeg,

— seotud GNSSi tdpsus, kuupiev ja kellaaeg (vajaduse korral),
— silt selle kohta, kas asukoht on autenditud,

— soiduki 1abisdidumdoddiku niit.

133h) Andmemilu peab vdimaldama peale- vdi mahalaadimistoiminguid alles hoida vihemalt 365
kalendripdeva.

133i) Kui salvestusmaht on ammendatud, asendatakse vanimad andmed uute andmetega.

3.12.19 Digitaalkaart

133j)  Soiduki asukoha registreerimiseks salvestab sdidumeerik riigipiiri {iletamisel oma andmemallu
digitaalkaardi.

133k) Euroopa Komisjon teeb spetsiaalselt turvaliselt veebisaidilt allalaadimiseks kittesaadavaks eri
vormingutes digitaalkaardid, mis toetavad sdidumeerikute piiriiiletuse jilgimise funktsiooni.

133]) Iga kaardi versiooni identifikaator ja rsivddrtus on kittesaadavad veebisaidil.

133m) Kaartidel peab olema:
— tasandile NUTS 0 vastav méiratlustase vastavalt statistiliste territoriaalitksuste liigitusele,
— modtkava 1:1 miljonit.

133n) Sodidumeerikutootjad valivad veebisaidilt kaardi ja laadivad selle turvaliselt alla.

1330) Soidumeerikutootjad kasutavad veebisaidilt allalaaditud kaarti iiksnes pérast seda, kui nad on
kaardi rasivdartust kasutades kontrollinud selle terviklust.

133p) Valitud kaardi peab sdidumeerikusse importima tootja, kasutades sobivat vormingut, kuid
imporditud kaardi semantikat muutmata.

133q) Tootja salvestab ka sdidumeerikus kasutatud kaardi versiooni identifikaatori.

133r) Salvestatud digitaalkaarti peab olema voimalik virskendada vdi asendada uue kaardiga, mille
teeb kittesaadavaks Euroopa Komisjon.

133s) Tootja kasutuselevdetud tarkvarauuendusmehhanisme kasutades peab digitaalkaarti saama
virskendada vastavalt nduetele 226d ja 226e, et sdidumeerik saaks enne uue imporditud
kaardi salvestamist ja eelmise kaardi asendamist kontrollida selle autentsust ja terviklust.

133t) Soidumeerikutootjad voivad lisada ndudmises 133m osutatud pohikaardile lisateavet muul
eesmiargil kui piiritiletuste registreerimiseks, niiteks ELi piirkondade piire, tingimusel et
pohikaardi semantikat ei muudeta.”;
(15) punkti 3.13 muudetakse jirgmiselt:

(a) alapunkti 134 kolmas taane asendatakse jargmisega:

,— arvutamaks juhi pidevat juhtimisaega, kumulatiivset puhkepauside aega ning eelmise ja jooksva nidala
kumulatiivset juhtimisaega,”;
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(b) lisatakse alapunkt 135a:

»135a) Rakenduse TACHO G2 struktuur sdltub versioonist. Versiooni 2 kaardid sisaldavad lisaks versiooni 1
kaardile tdiendavaid elementaarfaile, eelkdige:

— juhi- ja tookojakaartidel:

— elementaarfail Places_Authentication sisaldab elementaarfailis Places salvestatud asukohtade
autentimisstaatust. Iga autentimisstaatusega salvestatakse ajatempel, mis peab olema tdpselt sama
kui vastava asukohaga elementaarfailis Places salvestatud sissekande kuupiev ja kellaaeg;

— elementaarfail GNSS_Places_Authentication sisaldab elementaarfailis GNSS_Places salvestatud
asukohtade autentimisstaatust. Iga autentimisstaatusega salvestatakse ajatempel, mis peab olema
tdpselt sama kui vastava asukohaga elementaarfailis Places salvestatud sissekande kuupdev ja
kellaaeg;

— elementaarfailid Border_Crossings, Load_Unload_Operations ja Load_Type_Entries sisaldavad
andmeid piiriiiletuste, peale- vdi mahalaadimistoimingute ja koorma tiitipide kohta;

— tookojakaartidel:

— elementaarfail Calibration_Add Data sisaldab tdiendavaid kalibreerimisandmeid lisaks
elementaarfailis Calibration salvestatud andmetele. Koos iga tiiendava kalibreerimisandmete
kirjega salvestatakse vana kuupiev ja kellaaeg ning sdiduki valmistajatehase tihis, mis peavad
olema tipselt samad kui koos vastavate kalibreerimisandmetega elementaarfailis Calibration
salvestatud vana kuupdev ja kellaaeg ning sdiduki valmistajatehase téhis;

— kaikidel sdidumeerikukaartidel:
— elementaarfail VU_Configuration sisaldab konkreetse kaardiomaniku sdidumeeriku seadeid.

Soidukiseade ei vdta arvesse elementaarfailis Places Authentication vdoi GNSS_Places_Authentication
olevat autentimisstaatust, kui elementaarfailis Places vdi GNSS_Places ei leidu sdiduki asukohta, millel on
sama ajatempel.

Soidukiseade ei vota iihegi kaardi korral arvesse elementaarfaili VU_Configuration, kui sellise
elementaarfaili kasutamise kohta ei ole kehtestatud spetsiaalseid reegleid. Need reeglid esitatakse IC lisa
muudatuses, mis hdlmab kiesoleva alapunkti muutmist voi valjajatmist.;

(16) punkti 3.14 muudetakse jargmiselt:
(@) punkti 3.14.1 muudetakse jargmiselt:
i) alapunkt 140 asendatakse jirgmisega:

,140) Esimese pdlvkonna sdidumeerikute jaoks méddratlemata siindmusi ja rikkeid esimese polvkonna juhi- ja
tookojakaartidele ei salvestata.”;

i) alapunkt 143 asendatakse jargmisega:

,143) Enne juhi- vdi tookojakaardi vabastamist ja pidrast koigi asjakohaste andmete kaardile salvestamist
lihtestab sdidumeerik kaardiseansi andmed.;

(b) punkti 3.14.2. muudetakse jirgmiselt:
i) alapunktile 144 lisatakse jirgmine 15ik:

,Rakenduse TACHO G2 struktuur sdltub versioonist. Versiooni 2 kaardid sisaldavad lisaks versiooni 1
kaardile tdiendavaid elementaarfaile.;



L 273/16 Euroopa Liidu Teataja 30.7.2021

ii) lisatakse alapunktid 147aja 147b:

,147a) Juhi- voi tookojakaardi sisestamisel salvestab sdidumeerik kaardile koorma tiiiibi, mis on selle sdiduki
korral vaikimisi valitud.

147b) Juhi- voi tookojakaardi sisestamisel ja pdrast kasitsi sisestamist kontrollib sdidumeerik viimast
asukohta, mis on kaardile to6pdeva algus- vdi loppkohana salvestatud. See koht voib olla ajutine,
nagu on niidatud ndudes 59. Kui see koht on muus riigis kui sdiduki praegune asukoht, siis
salvestab sdidumeerik kaardile piiriiiletuskirje, mis sisaldab jargmist:

— riik, millest juht lahkus: teadmata,

— riik, kuhu sdiduk sisenes: sdiduki praegune asukohariik,

— kuupiev ja kellaaeg, millal juht piiri iletas: kaardi sisestamise aeg,
— juhi asukoht piiri iiletamisel: teadmata,

— soiduki labisdidumdddiku néit: teadmata.;

iii) lisatakse alapunkt 150a:

,150a) Soidukiseade ei vdta ithegi kaardi korral arvesse elementaarfaili VU_Configuration, kui sellise
elementaarfaili kasutamise kohta ei ole kehtestatud spetsiaalseid reegleid. Need reeglid esitatakse IC
lisa muudatuses, mis hdlmab kiesoleva alapunkti muutmist voi valjajatmist.;

(17) punkti 3.15.4 alapunkti 167 muudetakse jargmiselt:
(a) teine taane asendatakse jargmisega:
,— mis tahes ndudes 169 loetletud viljatriiki sisu samas vormingus kui véljatriikk ise,;
(b) viies ja kuues taane asendatakse jargmisega:
,— juhi kumulatiivset juhtimisaega eelmisel ja jooksval nidalal,
- kaasjuhi kumulatiivset juhtimisaega eelmisel ja jooksval nidalal,;
(c) kaheksas, iiheksas ja kiimnes taane asendatakse jargmisega:

,— juhi kumulatiivset juhtimisaega jooksval nidalal,

— kaasjuhi kumulatiivset juhtimisaega jooksval to6paeval,

- juhi kumulatiivset juhtimisaega jooksval to6pdeval.”;

(18) punkti 3.18 muudetakse jirgmiselt:
(a) alapunkt 193 asendatakse jargmisega:

,193) Lisaks sellele ja valitava funktsioonina voib sdidumeerik mis tahes kasutusreziimis mis tahes muu liidese
kaudu alla laadida andmeid ettevottele, mis on autenditud konealuse kanali kaudu. Sellisel juhul
kohaldatakse allalaadimise korral ettevottereziimis kehtivaid andmepdasudigusi.”;

(b) lisatakse alapunktid 196a ja 196b:

,196a) Veoettevdtja, kes kasutab soidukeid, millele on paigaldatud kiesolevale lisale vastav sdidumeerik ja mis
kuuluvad médruse (EU) nr 561/2006 kohaldamisalasse, peab tagama, et sdidukiseadmest ja
juhikaartidelt laaditakse alla k6ik andmed.

Maksimaalne aeg, mille viltel tuleb asjakohased andmed alla laadida, ei tohi olla pikem kui

— 90 péeva sdidukiseadme andmete korral,

— 28 pdeva juhikaardi andmete korral.
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196b) transpordiettevotjad peavad soidukiseadmest ja juhikaartidelt allalaaditud andmed alles hoidma vahemalt
12 kuud pérast salvestamist.”;

(19) punkti 3.19 alapunkti 199 lisatakse jirgmised taanded:

»

soiduki asukoht,

marge selle kohta, kas juht v6ib praegu juhtimisaja ndudest iile astuda.”;

(20) punkti 3.20 muudetakse jirgmiselt:

@)

pealkiri asendatakse jargmisega:
,3.20 Andmevahetus tiiendavate viliste seadmetega*;
alapunkt 200 asendatakse jirgmisega:

,200) Soidumeerikul peab olema ka 13. liite kohane intelligentse transpordisiisteemi liides, mis voimaldab valisel
seadmel kasutada sdidumeeriku voi sdidumeerikukaardi salvestatud voi esitatud andmeid.

Tooreziimis on vaja juhi ndusolekut isikuandmete edastamiseks intelligentse transpordisiisteemi liidese
kaudu. Sellest olenemata ei vajata juhi ndusolekut selliste sdidumeeriku voi kaardi andmete puhul, millele
on juurdepdds juhtimis-, ettevdtte- voi kalibreerimisreziimis. Juurdepiddsudigused nende reZiimide
andmetele ja funktsioonidele on nididatud nduetes 12 ja 13.

Intelligentse transpordisiisteemi andmete kohta, mis on kittesaadavad konealuse liidese kaudu, kehtivad
jargmised nduded:

— isikuandmed tehakse kittesaadavaks alles parast seda, kui juht on andnud tdendatava ndusoleku, et
isikuandmed voivad sdidukivorgust viljuda.

Olemasolevate andmete hulgast valitud andmeid, mida on intelligentse transpordististeemi liidese
kaudu lubatud kasutada, ning andmete liigitamist isikuandmete hulka kuuluvateks voi
mittekuuluvateks andmeteks on kirjeldatud 13. liites. Valjastada v6ib ka muid andmeid peale 13. liites
esitatud andmete kogumi. Sdidukiseadme tootja peab need andmed liigitama kas isikuandmete hulka
kuuluvateks voi mittekuuluvateks, et isikuandmeteks peetavate andmete korral saaks rakendada juhi
nousolekut, nii et

— igal ajal saaks juhi ndusoleku meniiiikiskudega anda voi tagasi votta, tingimusel et juhikaart on
sisestatud,

— iihelgi juhul ei hiiri ega mojuta intelligentse transpordisiisteemi liidese olemasolu sdidukiseadme
nduetekohast toimimist ja turvalisust.

Samal ajal voib kasutusel olla sdidukiseadme tiiendavaid liideseid, tingimusel et need vastavad tdielikult
13. liite nduetele juhi ndusoleku kohta. Sdidumeerik peab véimaldama juhi ndusoleku staatuse edastada
muudele sdidukivorgu platvormidele ja vilistele seadmetele.

Kui soidukivorku paigutatud isikuandmeid toodeldakse edasi viljaspool sdidukivorku, siis ei vastuta
sdidumeeriku tootja selle eest, et selline isikuandmete tootlemine vastaks liidu andmekaitsealastele
digusaktidele.

Intelligentse transpordisiisteemi liides peab nii juhi kui ka kaasjuhi korral vdimaldama sisestada andmeid
ka ndude 61 kohase kisitsi sissekandmise ajal.

Intelligentse transpordististeemi liidest voib kasutada ka selleks, et reaalajas sisestada tdiendavat teavet,
niiteks jargmist:

— valida juhi tegevuse vastavalt ndudele 46,

— asukohad vastavalt ndudele 56,

— eritingimused vastavalt ndudele 62,

— peale- v6i mahalaadimistoiming vastavalt ndudele 62a.

Need andmed vdib sisestada ka muude liideste kaudu.*;
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(c) alapunkt 201 asendatakse jargmisega:

,201) Tagasiiihilduvuse saavutamiseks vdib sdidumeerikud varustada médruse (EMU) nr 3821/85 (viimati
muudetud kujul) IB lisas kirjeldatud jadaithenduse liidesega. Jadaithendus liigitatakse ndude 200 kohaseks
soidukivorgu osaks.”;

(21) punkti 3.21 muudetakse jirgmiselt:
(a) alapunkti 202 muudetakse jargmiselt:
i) iheksas taane asendatakse jargmisega:

,— ajakohastada voi kinnitada muid sdidumeeriku kasutatavaid parameetreid, nagu sdiduki identimisandmed,
soidukit iseloomustav koefitsient, rehvide efektiiviimbermdot, rehvimdat ja kiiruspiiriku seadistus (kui see
on asjakohane) ning koorma vaiketiiiip;*;

i) lisatakse jargmine taane:

,— automaatselt salvestada riigi, kus kalibreerimine tehti, ning kuupieva ja kellaaja, millal GNSSi vastuvotjalt
saadi selle riigi kindlaksmadramiseks kasutatud asukoht.”;

(b) alapunkt 205 asendatakse jargmisega:
,205) GNSSi vilisseadme ithendamine sdidukiseadmega holmab vihemalt jargmist:
— GNSSi vilisseadmes olevate GNSSi vilisseadme paigaldusandmete ajakohastamine (vajaduse korral),

— GNSSi  vilisseadme vajalike identimisandmete (sealhulgas GNSSi vilisseadme seerianumbri)
kopeerimine GNSSi vilisseadmest sdidukiseadme andmemallu.;

(22) punkti 3.22 alapunktile 209 lisatakse jargmine 16ik:

,Kui kalibreerimise sisend- vdi viljundsignaaliliini sisend- v6i viljundreziim on selle ndude kohaselt aktiveeritud, siis
soidukiseade ei edasta hoiatust ,Vajaliku kaardita juhtimine” (ndue 75).

(23) punkti 3.23 muudetakse jirgmiselt:
(a) alapunkt 211 asendatakse jargmisega:

,211) Muutuvate ajavahemike jdrel korrigeeritakse sdidukiseadme sisekella aega automaatselt. Jirgmine
automaatne korrigeerimine kaivitub vahemikus 72-168 tundi pérast eelmist korrigeerimist ning parast
seda, kui soidukiseade saab juurdepdisu GNSSi ajale, et kasutada 12. liite kohast kehtivat autenditud
asukohasonumit. Aega ei tohi siiski kunagi korrigeerida rohkem, kui on sdidukiseadme tootja poolt
vastavalt ndudele 41b arvutatud maksimaalne kumulatiivne ajanihe pédevas. Kui sdidukiseadme
sisekellaaja ja GNSSi vastuvdtja aja erinevus on suurem kui maksimaalne kumulatiivne ajanihe péevas, siis
korrigeeritakse sdidukiseadme sisekella kellaaeg GNSSi vastuvotja ajaga voimalikult ldhedaseks. Aega voib
korrigeerida iiksnes siis, kui aja saamiseks GNSSi vastuvdtjalt kasutatakse 12. liite kohaseid autenditud
asukohasdnumeid. Séidukiseadme sisekella aja automaatse korrigeerimise etalonajaks on kellaaeg, mis
saadakse autenditud asukohasénumist.;

(b) alapunkt 212 asendatakse jargmisega:
,212) Kalibreerimisreziimis vdimaldab aja korrigeerimise funktsioon hetkeaega ka kisitsi korrigeerida.
Tookojad vdivad aja korrigeerimiseks

— kirjutada sdidukiseadmesse kellaaja, kasutades teenust WriteDataByldentifier vastavalt 8. liite punktile
6.2,

— v0i taotleda sdidukiseadme kella seadmist GNSSi vastuvotjalt saadud aja jargi. Seda voib teha iiksnes
siis, kui aja saamiseks GNSSi vastuvdtjalt kasutatakse autenditud asukohasdnumeid. Viimasel juhul
kasutatakse teenust RoutineControl vastavalt 8. liite punktile 8.
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(24) lisatakse punktid 3.27 ja 3.28:

,3.27 Piiriiiletuste seire

226a) Kui sdiduk on iiletanud riigipiiri, siis tuvastab see funktsioon, millisest riigist lahkuti ja millisesse riiki

siseneti.

226b) Piiritiletuse tuvastamine pdhineb sdidumeerikuga moddetud asukohal ja punkti 3.12.19 kohaselt

salvestatud digitaalkaardil.

226c¢) Piiritiletusi, mille korral sdiduk viibib riigis lithema ajavahemiku kui 120 s, ei registreerita.

3.28 Tarkvara uuendamine

226d) Soidukiseadmel peab tarkvarauuenduste rakendamise funktsioon olemas olema alati, kui nende
uuenduste jaoks ei vajata lisaks ndude 226f kohastele ressurssidele tiiendavat riistvara ning tiiiibikinni-
tusasutus annab olemasoleva tiitibikinnitusega sdidukiseadme alusel tarkvarauuendusteks loa
kooskdlas maaruse (EL) nr 165/2014 artikli 12 1oikega 5.

226e) Tarkvara uuendamise funktsioon on mdeldud jargmiste funktsioonide toetamiseks, kui need on

digusnormidega ette nahtud:

— punktis 2.2 osutatud funktsioonide muutmine, vilja arvatud tarkvara ajakohastamise funktsioon

ise,

— selliste uute funktsioonide lisamine, mis on otseselt seotud autovedusid késitlevate liidu digusaktide

taitmisega,

— kasutusreziimide muutmine vastavalt punktile 2.3,

— faili struktuuri muutmine, niiteks uute andmete lisamine voi faili mahu suurendamine,

— tarkvarapaikade kasutuselevotmine, et kdrvaldada tarkvara- ja turvavead vdi vdtta meetmeid

teadaolevate riinnete korral sdidumeeriku funktsioonidele.

226f) Soidukiseade tagab vihemalt 35 % ulatuses tasuta riistvararessursid tarkvara ja andmete jaoks, mida on
vaja ndude 226e tditmiseks, ning vihemalt 65 % ulatuses tasuta riistvararessursid sellise digitaalkaardi
virskendamiseks, mis pdhineb NUTS 0 tasandi kaardi 2021. aasta versiooni jaoks vajalikul riistvaral.”;

(25) punktis 4.1 asendatakse pirast alapunkti 235 pildil ,Uhenduse sdidumeerikukaartide ndidised“ kontrollikaardi

tagakiiljed jirgmisega:

e

(=

1. Kontrolliasutus {2.) Perekonnanimi

(3.) Eesnimi {-nimed)
4a. Kaardi kehtivusaja algus

4b, Kaardi halduskehtivuse |5ppemise kuupdev

4c. Viljaandev asutus

(4d.) Riigi haldusotstarbeline number
5b.  Kaardi number

{6.) Foto

(7. Allkiri

Palun tagastada:
Kl ASUTUSE NIMI JA AADRESS /l

\

8 Aadress

(26) punkti 4.5 muudetakse jargmiselt:

(a) alapunkt 246 asendatakse jargmisega:

,246) Sdidumeerikukaartidele voib salvestada koiki tdiendavaid andmeid, mille talletamine on kooskdlas
andmekaitset kisitlevate digusaktidega.”;
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(b) alapunkti 247 teise taande jirele lisatakse jairgmine markus:

,Markus: teise pdlvkonna kaardi 2. versioon sisaldab tdiendavaid elementaarfaile erifailis Tachograph_G2.
(c) punkti 4.5.3.2 muudetakse jirgmiselt:

i)  pealkiri asendatakse jargmisega:

+4.5.3.2. Teise pdlvkonna sdidumeerikurakendus (ei saa kasutada esimese pdlvkonna sdidukiseadme korral,
saab kasutada teise polvkonna sdidukiseadme 1. ja 2. versiooni korral);

ii) punkti 4.5.3.2.1 jdrele lisatakse punkt 4.5.3.2.1.1:

,4.5.3.2.1.1. Rakenduse tiiendavad identimisandmed (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1.
versiooni korral)

278a) Juhikaart vdimaldab salvestada rakenduse tdiendavaid identimisandmeid, mida saab
kasutada iiksnes 2. versiooni korral.*;

i) punkti 4.5.3.2.7 16ik 287 asendatakse jirgmisega:

,287) Juhikaart peab voimaldama salvestada andmeid iga siindmusetiiiibi viimase 12 siindmuse kohta (st
132 siindmust).*;

iv) punkti 4.5.3.2.8 alapunkt 290 asendatakse jirgmisega:
»,290) Juhikaart peab véimaldama salvestada andmeid iga veatiiiibi viimase 24 vea kohta (st 48 viga).*;
v)  punkti 4.5.3.2.9 alapunkt 292 asendatakse jirgmisega:

,292) Juhikaardi milu peab véimaldama alles hoida vihemalt 56 pdeva andmeid juhi tegevuse kohta (juhi
keskmine tegevus tihendab selle ndude korral 117 tegevuse muudatust paevas).”;

vi) punkti 4.5.3.2.10 alapunkt 295 asendatakse jargmisega:

,295) Juhikaart peab vdimaldama salvestada 200 sellist kirjet.”;
vii) punkti 4.5.3.2.11 alapunkt 297 asendatakse jargmisega:

,297) Juhikaardi milu peab voimaldama talletada 112 sellist kirjet.;
viii) punkti 4.5.3.2.14 alapunkt 302 asendatakse jargmisega:

,302) Juhikaart peab vdimaldama salvestada 112 sellist kirjet.”;
(ix) punkti 4.5.3.2.15 alapunkt 304 asendatakse jargmisega:

,304) Juhikaart peab vdimaldama salvestada 200 sellist kirjet.”;
x)  punkti 4.5.3.2.16 16ik 306 asendatakse jargmisega:

,306) Juhikaart peab vdimaldama salvestada 336 sellist kirjet.”;
xi) lisatakse punktid 4.5.3.2.17 kuni 4.5.3.2.22:

,4.5.3.2.17. Autentimisstaatus toOpdeva algus- ja/vdi 16ppkohas (ei saa kasutada teise pdlvkonna
sdidukiseadme 1. versiooni korral)

306a) Juhikaart peab vdimaldama salvestada tdiendavaid andmeid toopieva algus- ja/voi
ldppkohtade kohta, mille juht on sisestanud kooskélas punktiga 4.5.3.2.11:

— sissekande kuupiev ja kellaaeg, mis peab olema tipselt sama kui vastava asukohaga
elementaarfailis Places erifaili Tachograph_G2 all salvestatud kuupiev ja kellaaeg,

— silt selle kohta, kas asukoht on autenditud.

306b) Juhikaardi milu peab voimaldama talletada 112 sellist kirjet.
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4.5.3.2.18 Autentimisstaatus kohtades, kus tditub kolmetunnine kumulatiivne juhtimisaeg (ei saa
kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni korral)

306¢) Juhikaart peab voimaldama salvestada tdiendavaid andmeid sdiduki asukoha kohta, kus
tditub kolm tundi kumulatiivset juhtimisaega vastavalt punktile 4.5.3.2.16:

— kuupiev ja kellaaeg, millal tditub kolme tundi kumulatiivset juhtimisaega, mis peab
olema tipselt sama kui vastava asukohaga elementaarfailis GNSS_Places erifaili
Tachograph_G2 all salvestatud kuupiev ja kellaaeg,

— silt selle kohta, kas asukoht on autenditud.

306d) Juhikaart peab véimaldama salvestada 336 sellist kirjet.

4.5.3.2.19. Piiriiiletuskohad (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni korral)

306¢) Juhikaart peab vdimaldama salvestada jargmisi piiriiiletusega seotud andmeid kas
kaardi sisestamise ajal kooskdlas ndudega 147b voi juba sisestatud kaardi korral:

— riik, millest sdiduk lahkub,
— riik, kuhu sdiduk siseneb,
— kuupiev ja kellaaeg, millal sdiduk iiletab piiri,
— soiduki asukoht piiri tiletamisel,
— GNSSi tépsus,
— silt selle kohta, kas asukoht on autenditud,
— soiduki labisdidumdddiku niit.
(306f) Juhikaardi milu peab véimaldama salvestada 1 120 sellist kirjet.

4.5.3.2.20. Peale- vdi mahalaadimistoimingud (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni
korral)

306g) Juhikaart suudab salvestada jargmisi peale- voi mahalaadimisega seotud andmeid:

— toimingu tiilip (pealelaadimine, mahalaadimine vdi samaaegne peale- ja
mahalaadimine),

— peale- v0i mahalaadimistoimingu kuupiev ja kellaaeg,
— soiduki asukoht,
— GNSSi tipsus, kuupdev ja kellaaeg asukoha maaramise ajal,
— silt selle kohta, kas asukoht on autenditud,
— soiduki labisdidumdddiku niit.
306h) Juhikaart peab vdimaldama salvestada 1 624 peale- v6i mahalaadimistoimingut.
4.5.3.2.21 Koorma tiilibi sissekanded (ei saa kasutada teise pSlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni korral)

306i) Juhikaart peab voimaldama salvestada jargmisi sdidukiseadme poolt kaardi sisestamisel
automaatselt sissekantud andmeid koorma tiitibi kohta:

— sissekantud koormatiitip (kaup vdi reisijad),
— kande kuupiev ja kellaaeg.

306j) Juhikaart peab vdimaldama salvestada 336 sellist kirjet.
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4.5.3.2.22. Soidukiseadme konfiguratsioonid (ei saa kasutada teise polvkonna sdidukiseadme 1. versiooni
korral)

306k) Juhikaart peab vdimaldama salvestada konkreetse kaardiomaniku sdidumeeriku
seadeid.

306l) Juhikaardi salvestusmaht konkreetse kaardiomaniku sdidumeeriku seadete jaoks on
3072 baiti.”;

(d) punkti 4.5.4.2 muudetakse jirgmiselt:

i)

ii)

iii)

iv)

vi)

vii)

viii)

ix)

pealkiri asendatakse jargmisega:

,4.5.4.2. Teise pdlvkonna sdidumeerikurakendus (ei saa kasutada esimese pdlvkonna sdidukiseadme korral,
saab kasutada teise polvkonna sdidukiseadme 1. ja 2. versiooni korral);

punkti 4.5.4.2.1 jirele lisatakse punkt 4.5.4.2.1.1:

,4.5.4.2.1.1. Rakenduse tdiendavad identimisandmed (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1.
versiooni korral)

(330a) Tookojakaart voimaldab salvestada rakenduse tdiendavaid identimisandmeid, mida
saab kasutada iiksnes 2. versiooni korral.*;

punkti 4.5.4.2.6 alapunkt 338 asendatakse jargmisega:
,338) Tookojakaart peab vdimaldama salvestada 255 sellist kirjet.”;
punkti 4.5.4.2.8 alapunkt 344 asendatakse jargmisega:

,344) Tookojakaart peab juhi tegevuse kohta voimaldama alles hoida vdhemalt tthe pieva andmeid, mis
sisaldavad 240 tegevuse muudatust.”;

punkti 4.5.4.2.9 alapunkt 346 asendatakse jargmisega:

,346) Tookojakaart peab voimaldama salvestada 8 sellist kirjet.”;
punkt 4.5.4.2.10 asendatakse jirgmisega:

,4.5.4.2.10. To6pdeva algus- ja/voi loppkoha andmed

347) Tookojakaart peab sarnaselt juhikaardiga vdimaldama salvestada nende asukohtade
andmeid, kus t60péevad algavad ja/voi 1opevad.

348) Tookojakaart peab voimaldama salvestada 4 paari selliseid kirjeid.”;
punkti 4.5.4.2.13 alapunkt 352 asendatakse jargmisega:
,352) Tookojakaart peab voimaldama salvestada 8 sellist kirjet.”;
punkti 4.5.4.2.14 alapunkt 354 asendatakse jargmisega:
,354) Tookojakaart peab voimaldama salvestada 24 sellist kirjet.”;
punkti 4.5.4.2.15 alapunkt 356 asendatakse jargmisega:
,356) Tookojakaart peab voimaldama salvestada 4 sellist kirjet.”;
lisatakse punktid 4.5.4.2.16 kuni 4.5.4.2.22:

,4.5.4.2.16 Autentimisstaatus to0pdeva algus- ja/vdi loppkohas (ei saa kasutada teise pdlvkonna
sdidukiseadme 1. versiooni korral)

356a) Tookojakaart peab sarnaselt juhikaardiga voimaldama salvestada tdiendavaid andmeid
kohtade kohta, kus to6péevad algavad ja/vdi [opevad.

356b) Tookojakaardi malu peab voimaldama talletada 4 paari selliseid kirjeid.

4.5.4.2.17 Autentimisstaatus kohtades, kus tditub kolm tundi kumulatiivset juhtimisaega (ei saa kasutada
teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni korral)
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356¢) Tookojakaart peab samuti kui juhikaart voimaldama salvestada tdiendavaid andmeid
soiduki asukoha kohta, kus tditub kolm tundi kumulatiivset juhtimisaega.

356d) Tookojakaart peab vdimaldama salvestada 24 sellist kirjet.

4.5.4.2.18. Piiriiiletuskohad (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni korral)
356e) Tookojakaart peab samuti kui juhikaart vdimaldama salvestada piiriiiletuspunkte.
356f) Juhikaardi milu peab vdimaldama talletada 4 sellist kirjet.

4.5.4.2.19. Peale- vdi mahalaadimistoimingud (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni
korral)

356g) Tookojakaart peab samuti kui juhikaart voimaldama salvestada peale- voi mahalaadi-
mistoiminguid.

356h) Tookojakaart peab vdimaldama salvestada 8 pealelaadimist, mahalaadimist voi
samaaegset peale- ja mahalaadimist.

4.5.4.2.20. Koorma tiiiibi sissekanded (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni korral)

356i) Tookojakaart peab samuti kui juhikaart vdimaldama salvestada koorma  tiiibi
sissekandeid.

356j) Tookojakaart peab voimaldama salvestada 4 sellist kirjet.

4.5.4.2.21. Kalibreerimise tiiendavad andmed (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni
korral)

356k) Tookojakaart peab voimaldama salvestada tdiendavaid kalibreerimisandmeid, mida saab
kasutada iiksnes 2. versiooni korral:

— vanad kuupidevad ja kellaajad ning sdiduki valmistajatehase tihis, mis peavad olema
tapselt samad kui need, mis on salvestatud vastava asukohaga elementaarfailis
Calibration erifaili Tachograph_G2 all,

— koorma vaiketiiiip, mis on sisestatud kalibreerimise ajal,

— riik, kus kalibreerimine tehti, ning kuupdev ja kellaaeg, millal GNSSi vastuvotjalt
saadi selle riigi kindlaksmaaramiseks kasutatud asukoht.

356l) Tookojakaart peab voimaldama salvestada 255 sellist kirjet.

4.5.4.2.22 Séidukiseadme konfiguratsioonid (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni
korral)

356m) Tookoja kaart peab vdimaldama salvestada konkreetse kaardiomaniku séidumeeriku
seadeid.

356n) Tookoja kaardi salvestusmaht konkreetse kaardiomaniku séidumeeriku seadete jaoks
on 3 072 baiti."

(e) punkti 4.5.5. muudetakse jargmiselt:
i) punkti 4.5.5.1.5 teine taane asendatakse jirgmisega:

,— kontrolli tiiip (kuvamine ja/voi trikkkimine ja/vdi soidukiseadme andmete allalaadimine ja/voi kaardi
andmete allalaadimine),”;

ii) punkti 4.5.5.2.1 jdrele lisatakse punkt 4.5.5.2.1.1:

,4.5.5.2.1.1. Rakenduse tiiendavad identimisandmed (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1.
versiooni korral)

363a) Kontrollikaart vdimaldab salvestada rakenduse tdiendavaid identimisandmeid, mida
saab kasutada iiksnes 2. versiooni korral.
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iii) punkti 4.5.5.2.5 jdrele lisatakse jirgmine punkt:

,4.5.5.2.6. Séidukiseadme konfiguratsioonid (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni
korral)

368a) Kontrollikaart peab vdimaldama salvestada konkreetse kaardiomaniku sdidumeeriku
seadeid.

368b) Kontrollikaardi salvestusmaht konkreetse kaardiomaniku sdidumeeriku seadete jaoks on
3 072 baiti.”;

(f) punkti 4.5.6.2 muudetakse jargmiselt:
i) punkti 4.5.6.2.1 jdrele lisatakse jirgmine punkt:

,4.5.6.2.1.1. Rakenduse tiiendavad identimisandmed (ei saa kasutada teise polvkonna sdidukiseadme 1.
versiooni korral)

375a) Ettevottekaart voimaldab salvestada rakenduse tdiendavaid identimisandmeid, mida saab
kasutada iiksnes 2. versiooni korral.;

ii) lisatakse punkt 4.5.6.2.6:

,4.5.6.2.6. Soidukiseadme konfiguratsioonid (ei saa kasutada teise pdlvkonna sdidukiseadme 1. versiooni
korral)

380a) Ettevottekaart peab vdimaldama salvestada konkreetse kaardiomaniku sdidumeeriku
seadeid.

380b) Ettevottekaardi salvestusmaht konkreetse kaardiomaniku sdidumeeriku seadete jaoks on
3 072 baiti.*;

(27) punkti 5 muudetakse jargmiselt:
(a) punkti 5.1 muudetakse jargmiselt:
i) alapunkt 383 asendatakse jirgmisega:

,383) Enne aktiveerimist ei registreeri ega salvesta sdidumeerik nduetes 102-133 osutatud andmeid. Kuid
juba enne aktiveerimist vdib sdidumeerik registreerida ja salvestada turvalisuse rikkumise katse
siindmused vastavalt ndudele 117 ning sdidumeeriku vead vastavalt ndudele 118.

i) alapunkt 392 asendatakse jirgmisega:

,392) Paigaldamisele jirgneb kalibreerimine. Esimesel kalibreerimisel ei pea tingimata sisestama sdiduki
registreerimise identimisandmeid (sdiduki registreerimisnumber ja liikmesriik), kui kalibreerimist
tegev tunnustatud téokoda neid ei tea. Sellisel juhul ja ainult sel ajal on sdiduki omanikul vdimalik
oma ettevottekaarti kasutades sisestada sdiduki registreerimisnumber ja likkmesriik, enne kui sdidukit
hakatakse kasutama, rakendades mddrust (EU) nr 561/2006 (nditeks kasutades sdidukiseadme
inimene-masin kasutajaliidese asjakohase meniitistruktuuri kiske). Selle sissekande ajakohastamine voi
kinnitamine on voimalik iiksnes tookojakaarti kasutades.”;

(b) punkti 5.2 muudetakse jargmiselt:
i) alapunkti 395 esimene 16ik asendatakse jirgmisega:

,Piarast seda, kui sdidumeerikut on paigaldamise ajal kontrollitud, kinnitatakse sellele piisiva graveeringu voi
tritkikirjaga paigaldustahvel, mis on selgelt nihtav ja millele on kerge juurde padseda. Kui see ei ole vdimalik,
paigaldatakse tahvel sdiduki B-piilarile nii, et see oleks selgelt niha. Nende sdidukite korral, millel B-piilarit ei
ole, tuleb paigaldustahvel kinnitada sdiduki ukse juurde, nii et see on igal juhul selgelt niha.*;

ii) alapunkti 396 muudetakse jargmiselt:
1) kiimnes taane asendatakse jargmisega:
,— kaugsideseadme seerianumber (kui see on olemas),”;
2) lisatakse kuueteistkiimnes taane:

,— sdidukiga seotud koormuse vaiketiiiip.*;



30.7.2021

Euroopa Liidu Teataja L 27325

(28) punkti 6.4 muudetakse jargmiselt:

(@)

alapunkt 409 asendatakse jargmisega:

,409) Soidukile paigaldatud seadmele tuleb teha korraline tilevaatus iga kord parast seadme remonti voi parast
soidukit iseloomustava koefitsiendi voi rehvide efektiiviimbermdddu muutmist, samuti siis, kui seadme
kellaaeg on muutunud enam kui 5 minuti vorra erinevaks koordineeritud maailmaajast voi kui sdiduki
registreerimisnumber on muutunud vdi kui viimasest iilevaatusest on moddas kaks aastat (st vahemalt iga
24 kuu tagant).”;

alapunktile 410 lisatakse itheksas taane:
,— salvestatud digitaalkaardi versiooni identifikaator on kdige uuem.”;
lisatakse alapunkt 410a:

,410a) Kui riigi pddev asutus avastab manipuleerimise, vdidakse sdiduk saata volitatud tookotta, et sdidumeerik
uuesti kalibreerida.;

(29) punkti 8 muudetakse jargmiselt:

(@)

(b)

punkti 8.1 alapunktid 429 ja 430 asendatakse jargmisega:

,429) Soidumeeriku tarkvara kohapeal uuendamise korra peab kinnitama sdidumeerikule tiiibikinnituse
andnud asutus. Tarkvara uuendamine ei tohi muuta ega kustutada sdidumeerikus salvestatud andmeid
juhi tegevuse kohta. Tarkvara v6ib uuendada ainult seadme tootja vastutusel.

(430) Varem tidbikinnituse saanud sdidumeeriku  ajakohastamiseks tehtavate tarkvaramuudatuste
tiiiibikinnitusest ei voi keelduda, kui neid muudatusi tehakse iiksnes sellistes funktsioonides, mida
kdesolevas lisas ei kasitleta. Sdidumeeriku tarkvara uuendamisest voib vilja jatta uute margistike
kasutuselevotmise, kui see ei ole tehniliselt teostatav.”;

punkti 8.4 muudetakse jirgmiselt:
i) alapunkt 443 asendatakse jirgmisega:

,443) Labor ei tee koostalitlusvéime katseid sdidumeerikutega voi sdidumeerikukaartidega, mis ei ole labinud
turvalisuse ja funktsionaalse hindamise ndrkuseanaliiiisi, vilja arvatud ndudes 432 kirjeldatud
erandlikel asjaoludel.”;

ii) alapunkt 447 asendatakse jargmisega:

,447 Koostalitlusvdime sertifikaadi viljastab labor tootjale alles parast seda, kui kdik ettenihtud koostalit-
lusvdime katsed on edukalt libitud ja tootja on tdendanud, et tootel on olemas nii kehtiv
funktsionaalsuse sertifikaat kui ka kehtiv turvasertifikaat, vilja arvatud ndudes 432 kirjeldatud
erandlikel asjaoludel.;

(30) 1. liidet muudetakse jargmiselt:

@)

sisukorda muudetakse jirgmiselt:
i) lisatakse punktid 2.11aja 2.11b:
,2.11a. CardBorderCrossing
2.11b. CardBorderCrossingRecord;
ii)  lisatakse punktid 2.24a, 2.24b, 2.24c ja 2.24d:
,2.24a. CardLoadTypeEntries
2.24b. CardLoadTypeEntryRecord
2.24c. CardLoadUnloadOperations
2.24d. CardLoadUnloadRecord®;
iii)  lisatakse punkt 2.26a:

,2.26a. CardPlaceAuthDailyWorkPeriod*;
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vi)

vii)

viii)

Xi)

Xii)

xii)

Xiv)

XV)

xvi)

xvii)

xviii)

Xix)

XX)

XXi)

XXii)

lisatakse punkt 2.48a:

,2.48a. CompanyCardApplicationldentificationV2*
lisatakse punkt 2.50a:

,2.50a. ControlCardApplicationldentificationV2%
lisatakse punkt 2.60a:

,2.60a. DownloadInterfaceVersion®;

lisatakse punkt 2.61a:

,2.61a. DriverCardApplicationldentificationV2*
lisatakse punktid 2.79a, 2.79b ja 2.79c:
»2.79a. GNSSAuthAccumulatedDriving
2.79b. GNSSAuthStatusADRecord

2.79c.  GNSSPlaceAuthRecord;

punkt 2.84 asendatakse jargmisega:

,2.84. Reserveeritud tulevikus kasutamiseks®;
lisatakse punkt 2.89a:

,2.89a. LengthOfFollowingData“;

lisatakse punkt 2.90a:

»,2.90a. LoadType*;

lisatakse punkt 2.101a:

,2.101a. NoOfBorderCrossingRecords*;
lisatakse punkt 2.111a:

,2.111a. NoOfLoadUnloadRecords*;

lisatakse punkt 2.112a:

,2.112a. NoOfLoadTypeEntryRecords*;
lisatakse punkt 2.114a:

»2.114a. OperationType®;

lisatakse punktid 2.116a ja 2.116b:

,2.116a. PlaceAuthRecord

2.116b. PlaceAuthStatusRecord*;

lisatakse punkt 2.117a:

,2.117a. PositionAuthenticationStatus®;
lisatakse punkt 2.158a:

,2.158a. TachographCardsGen1Suppression;
lisatakse punkt 2.166a:

,2.166a. VehicleRegistrationldentificationRecord Array*;

lisatakse punkt 2.185a:

,2.185a. VuConfigurationLengthRange*;
lisatakse punkt 2.192a:

,2.192a. VuDigitalMapVersion®;

lisatakse punktid 2.203a ja 2.203b:
,2.203a. VuBorderCrossingRecord
2.203b. VuBorderCrossingRecordArray*;
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xxiii) lisatakse punkt 2.204a:
,2.204a. VuGnssMaximalTimeDifference;
xxiv) lisatakse punktid 2.208a ja 2.208b:
,2.208a. VuLoadUnloadRecord
2.208b. VuLoadUnloadRecordArray*;
xxv) lisatakse punkt 2.222a:
»2.222a. VuRtcTime
xxvi) lisatakse punktid 2.234a, 2.234b ja 2.234c:
»2.234a. WorkshopCardApplicationldentificationV2
2.234b. WorkshopCardCalibrationAddData
2.234c. WorkshopCardCalibrationAddDataRecord*;
(b)  punkti 2 alapunktile 2.1 eelnev tekst asendatakse jargmisega:

,Koigi jargmiste andmetiiiipide puhul tdidetakse andmeelement, mille sisu on ,teadmata“ vdi ,ei kohaldata*,
vaikimisi kuueteistkiimnendsiisteemis baitidega ‘FF, kui ei ole mairatud teisiti.

Ko&iki andmetiitipe kasutatakse nii 1. kui ka 2. pdlvkonna rakendustes, kui ei ole mairatud teisiti. Margitud on
ainult 2. pélvkonna 2. versiooni rakendustes kasutatavad andmetiiiibid.

1. ja 2. polvkonna rakendustes kasutatavate kaartide andmetiitipide korral on kdesolevas liites tdpsustatud
suurus ette ndhtud 2. pdlvkonna rakenduse jaoks. 1. polvkonna rakenduse suurus peaks lugejale juba teada
olema. Selliste andmetiiiipidega seotud IC lisa nduete numbrid hdlmavad nii 1. kui ka 2. pdlvkonna rakendusi.

Kaardi andmetiiiipe, mida ei ole 1. pdlvkonna kaartide jaoks mairatletud, ei salvestata 2. pdlvkonna kaartide 1.
polvkonna rakendusse. Eelkdige:

— 1. polvkonna rakenduses salvestatud 2. pdlvkonna kaartide tiitibikinnitusnumbrid kirbitakse vajaduse
korral kaheksa esimese margini,

— 1. polvkonna rakenduses sdilitatakse 2. pdlvkonna kaartide jaoks ainult eritingimuse ,PARVLAEVA-|
RONGISOIDU* tunnust ,PARVLAEVA-/RONGISOIDU algus“.

(c)  lisatakse punktid 2.11aja 2.11b:
,2.11a. CardBorderCrossings
2. pdlvkonna 2. versioon:

juhi- vdi tookojakaardile salvestatud teave, mis on seotud sdiduki piiriiletusega, kui sdiduk on
tiletanud riigipiiri (IC lisa nduded 306f ja 356f).

CardBorderCrossings ::= SEQUENCE {
borderCrossingPointerNewestRecord INTEGER
(0. .NoOfBorderCrossingRecords -1),
cardBorderCrossingRecords SET SIZE (NoOfBorderCrossingRecords)

OF CardBorderCrossingRecord

borderCrossingPointerNewestRecord on kaardi viimase ajakohastatud piiriiiletuskirje indeks.

Véidrtuse omistus on number, mis vastab kaardi piiriiiletuskirje lugejale, alates nullist kaardi
piiriiiletuskirje esimesel esinemisel struktuuris.

cardBorderCrossingRecords on kaardi piiriiiletuskirjete kogum.
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2.11b. CardBorderCrossingRecord
2. pdlvkonna 2. versioon:

juhi- vdi tookojakaardile salvestatud teave, mis on seotud sdiduki piiriiiletusega, kui sdiduk on
tiletanud riigipiiri (IC lisa nduded 147b, 306e ja 356e).

CardBorderCrossingRecord ::= SEQUENCE {
countryLeft NationNumeric,
countryEntered NationNumeric,
gnssPlaceAuthRecord '
vehicleOdometerValue OdometerShort

}

cguntryLeft on riik, kust sdiduk lahkus, vdi ,teave puudub“ vastavalt IC lisa ndudele 147b.
,Ulejddnud maailma“ (NationNumeric code FFH) kasutatakse juhul, kui sdidukiseade ei suuda
kindlaks madrata riiki, kus sdiduk asub (nt praegust riiki ei ole salvestatud digitaalkaartidel).

c_quntryEntered on riik, kuhu sdiduk on sisenenud, voi riik, kus sdiduk asub kaardi sisestamise ajal.
,Ulejddnud maailma“ (NationNumeric code FFH) kasutatakse juhul, kui sdidukiseade ei suuda
kindlaks madrata riiki, kus sdiduk asub (nt praegust riiki ei ole salvestatud digitaalkaartidel).

gnssPlaceAuthRecord sisaldab teavet sdiduki asukoha kohta, kui sdidukiseade on tuvastanud, et
soiduk on iiletanud riigipiiri vdi on ,teave puudub® vastavalt IC lisa ndudele 147b ja sdiduki
autentimisstaatusele.

vehicleOdometerValue on libisdidumdddiku viirtus, kui sdidukiseade on tuvastanud, et sdiduk on
tiletanud riigipiiri voi ,teave puudub* vastavalt IC lisa ndudele 147b.

(d)  lisatakse punktid 2.24a, 2.24b, 2.24c ja 2.24d:
,2.24a. CardLoadTypeEntries
2. pdlvkonna 2. versioon:

juhi- v8i tookojakaardile salvestatud teave, mis on seotud koorma tiiiibi kannetega, kui kaart on
sisestatud sdidukiseadmesse (IC lisa nduded 306j ja 356j).

CardLoadTypeEntries ::= SEQUENCE {
loadTypeEntryPointerNewestRecord INTEGER(O0..NoOfLoadTypeEntryRecords -1),
cardLoadTypeEntryRecords SET SIZE (NoOfLoadTypeEntryRecords) OF
CardLoadTypeEntryRecord

loadTypeEntryPointerNewestRecord on kaardi viimase ajakohastatud koorma tiiiibi kande kirje
indeks.

Vidrtuse omistus on number, mis vastab kaardi koorma tiiiibi kande kirje lugejale, alates nullist
kaardi koorma tiiiibi kande kirje esimesel esinemisel struktuuris.

cardLoadTypeEntryRecords on kirjete kogum, mis sisaldab kande kuupieva ja kellaaega ning
sisestatud koorma tiiiipi.

2.24b. CardLoadTypeEntryRecord

2. pélvkonna 2. versioon:
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juhi- v0i tookojakaardile salvestatud teave, mis on seotud koorma tiiiibi muudatuste kannetega, kui
kaart on sisestatud sdidukiseadmesse (IC lisa nduded 306i ja 356i).

CardLoadTypeEntryRecord ::= SEQUENCE {
timeStamp TimeReal,
loadTypeEntered LoadType

timeStamp on koorma tiiiibi sisestamise kuupiev ja kellaaeg.
loadTypeEntered on sisestatud koorma tiiiip.

2.24c. CardLoadUnloadOperations
2. polvkonna 2. versioon:

juhi- v0i tookojakaardile salvestatud teave, mis on seotud sdiduki peale- vdi mahalaadimistoi-
mingutega (IC lisa nduded 306h ja 356h).

CardLoadUnloadOperations ::= SEQUENCE ({
loadUnloadPointerNewestRecord INTEGER (0. .NoOfLoadUnloadRecords -1},
cardLoadUnloadRecords SET SIZE (NoOfLoadUnloadRecords) OF
CardLoadUnloadRecord

loadUnloadPointerNewestRecord on kaardi viimase ajakohastatud peale- v6i mahalaadimiskirje
indeks.

Viidrtuse omistus on number, mis vastab kaardi peale- voi mahalaadimise kirje lugejale, alates nullist
kaardi peale- v6i mahalaadimise kirje esimesel esinemisel struktuuris.

cardLoadUnloadRecords on kirjete kogum, mis sisaldab mirget sooritatud toimingu tiiiibi kohta
(pealelaadimine, mahalaadimine vdi samaaegne peale- ja mahalaadimine), peale- vdi mahalaadimis-
toimingu alustamise kuupieva ja kellaaega, teavet sdiduki asukoha kohta ja sdiduki labisdidumoddiku
nditu.

2.24d. CardLoadUnloadRecord
2. pdlvkonna 2. versioon:

juhi- voi tookojakaardile salvestatud teave, mis on seotud sdiduki peale- vdi mahalaadimistoi-
mingutega (IC lisa nduded 306h ja 356h).

CardLoadUnloadRecord ::= SEQUENCE {
timeStamp TimeReal,
operationType OperationType,
gnssPlaceAuthRecord GNSSPlaceAuthRecord,
vehicleOdometerValue OdometerShort

timeStamp on kuupiev ja kellaaeg peale- vdi mahalaadimistoimingu alguses.

operationType on sisestatud toimingu tiitip (pealelaadimine, mahalaadimine v6i samaaegne peale- ja
mahalaadimine).

gnssPlaceAuthRecord sisaldab teavet, mis on seotud sdiduki asukohaga.
vehicleOdometerValue on libisdidumdddiku niit peale- voi mahalaadimistoimingu alguses.*;
(e)  lisatakse punkt 2.26a:
,2.26a. CardPlaceAuthDailyWorkPeriod

2. polvkonna 2. versioon:
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juhi- voi tookojakaardile salvestatud teave, mis esitab toopdeva algus- jafvdi loppkohtade
autentimisstaatuse (IC lisa nduded 306b ja 356b).

CardPlaceAuthDailyWorkPeriod ::= SEQUENCE {
placeAuthPointerNewestRecord INTEGER(O .. NoOfCardPlaceRecords-1),
placeAuthStatusRecords SET SIZE (NoOfCardPlaceRecords) OF

PlaceAuthStatusRecord

placeAuthPointerNewestRecord on viimase ajakohastatud koha autentimisstaatuse kirje indeks.

Vidrtuse omistus on number, mis vastab koha autentimisstaatuse kirje lugejale, alates nullist koha
autentimisstaatuse kirje esimesel esinemisel struktuuris.

placeAuthStatusRecords on kirjete kogum, mis sisaldab sisestatud kohtade autentimisstaatust.”;
()  punkti 2.36 vdirtuse omistusele ‘bbH’ vastav tekst asendatakse jirgmisega:

,bb'H Muutuste indeks seoses andmeelementide kasutamisega, mis on antud struktuuri tarvis méaratletud
suurima kaaluga baidiga.

‘00°'H 1. pdlvkonna rakenduste jaoks
‘00’H 2. polvkonna rakenduste 1. versiooni jaoks
‘01'H 2. pdlvkonna rakenduste 2. versiooni jaoks®;
(@  punkti 2.40 pealkirja ja koodi vaheline 16ik asendatakse jargmisega:
,2. pdlvkond:

juhi- voi tookojakaardile salvestatud teave, mis on seotud kaardi omaniku kasutatud sdidukiseadmetega (IC lisa
nduded 304 ja 352).%

(h)  lisatakse punkt 2.48a:
,2.48a. CompanyCardApplicationldentificationV2
2. polvkonna 2. versioon:

ettevOttekaardile salvestatud teave, mis on seotud kaardirakenduse identimisandmetega (IC lisa ndue

375a).
CompanyCardApplicationIdentificationV2 ::= SEQUENCE ({
lengthOfFollowingData LengthOfFollowingData,
vuConfigurationLengthRange VuConfigurationLengthRange

lengthOfFollowingData on jirgmiste baitide arv kirjes.

vuConfigurationLengthRange on sdidukiseadme konfiguratsioonide salvestamiseks kasutatavate
baitide arv sdidumeerikukaardil.*;

(i)  lisatakse punkt 2.50a:
,2.50a. ControlCardApplicationldentificationV2
2. pdlvkonna 2. versioon:

kontrollikaardile salvestatud teave, mis on seotud kaardirakenduse identimisandmetega (IC lisa ndue
363a).

ControlCardApplicationIdentificationV2 ::= SEQUENCE ({
lengthOfFollowingData LengthOfFollowingData,

vuConfigurationLengthRange VuConfigurationLengthRange
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lengthOfFollowingData on jirgmiste baitide arv kirjes.

vuConfigurationLengthRange on sdidukiseadme konfiguratsioonide salvestamiseks kasutatavate
baitide arv sdidumeerikukaardil.;

()  lisatakse punkt 2.60a:
,2.60a. DownloadInterfaceVersion
2. pdlvkonna 2. versioon:

sdidukiseadme allalaadimisliidese versiooni niitav kood.
DownloadInterfaceVersion ::= OCTET STRING (SIZE(2))

Viirtuse omistus‘aabb’H:
‘aa’H ‘00’H: kasutamata,
‘01'H: 2. pdlvkonna sdidukiseade,
‘bb’H ‘00’H: kasutamata,
‘O1'H 2. polvkonna sdidukiseadme 2. versioon.”;
(k) lisatakse punkt 2.61a:
,2.61a. DriverCardApplicationldentificationV2
2. pdlvkonna 2. versioon:

juhikaardile salvestatud teave, mis on seotud kaardirakenduse identimisandmetega (IC lisa ndue 27 8a).

DriverCardApplicationIdentificationV2 ::= SEQUENCE {
lengthOfFollowingData LengthOfFollowingData,
noOfBorderCrossingRecords

NoOfBorderCrossingRecords,

noOfLoadUnloadRecords NoOfLoadUnloadRecords,
noOfLoadTypeEntryRecords NoOfLoadTypeEntryRecords,
vuConfigurationLengthRange VuConfigurationLengthRange

lengthOfFollowingData on jirgmiste baitide arv kirjes.
noOfBorderCrossingRecords on nende piiriiiletuskirjete arv, mida juhikaardile saab salvestada.

noOfLoadUnloadRecords on nende peale- vdi mahalaadimiskirjete arv, mida juhikaardile saab
salvestada.

noOfLoadTypeEntryRecords on koorma tiiiibi kande kirjete arv, mida juhikaardile saab salvestada.

vuConfigurationLengthRange on sdidukiseadme konfiguratsioonide salvestamiseks kasutatavate
baitide arv sdidumeerikukaardil.”;

1) punkt 2.63. asendatakse jirgmisega:
,2.63. DSRCSecurityData
2. pdlvkond:
selle andmetiiiibi méératlus on esitatud 11. liites.*;
(m)  punkti 2.66 2. pdlvkonnale vastav tekst asendatakse jirgmisega:

,2. polvkond
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EntryTypeDailyWorkPeriod ::= INTEGER {
Begin, related time = card insertion time or time of entry(0),
End, related time = card withdrawal time or time of entry (1),
Begin, related time manually entered (start time) (2),
End, related time manually entered (end of work period) (3)

}

Vidrtuse omistus vastavalt standardile ISO/IEC8824-1.%
(n)  punkti 2.70 muudetakse jirgmiselt:

i) 2. pdlvkonnale vastav pealkiri asendatakse jargmisega:

,2. polvkonna 1. versioon:*;

i) lisatakse jargmine tekst:

,2. polvkonna versioon 2:

‘Ox’H

‘00'H
‘0T'H
‘02’H
‘03’H
‘04'H
‘05’H
‘06'H
‘07H
‘08'H
‘09H
‘0A'H
‘OB'H
‘0OCH
‘OD’H
‘OEH

‘OFH

‘IxH
‘10H
‘1T'H
‘12’H
‘13’H
‘14H
‘15’H
‘16'H
‘17H
‘18H
‘19H
‘1AH
‘1BH
‘1CH

tildsiindmused,

iiksikasjad puuduvad,

kehtetu kaardi sisestamine,

kaardikonflikt,

ajaline kattumine,

vajaliku kaardita juhtimine,

kaardi sisestamine juhtimise ajal,

viimane kaardiseanss nduetekohaselt 16petamata,
kiiruseiiletamine,

toitekatkestus,

viga litkumisandmetes,

vastuolu sdiduki lilkumisandmetes,

ajakonflikt (GNSSi kellaaja ja sdidukiseadme sisekella vordlus),
kaugsidesecadmega side pidamise viga,
asukohateabe mittelackumine GNSSi vastuvdtjast,
GNSSi vilisseadmega side pidamise viga,

GNSSi anomaalia,

soidukiseadmega seotud turvalisuse rikkumise katse siindmused,
iiksikasjad puuduvad,

liitkumisanduri autentimistdrge,
sdidumeerikukaardi autentimistorge,
likkumisanduri lubamatu muutus,

kaardi andmesisestuse terviklusviga,
salvestatud kasutajaandmete terviklusviga,
sisemine andmeedastuse viga,

korpuse lubamatu avamine,

riistvara rikkumine,

GNSSi rikkumise tuvastamine,

GNSSi vilisseadme autentimistdrge,
GNSSi vilisseadme sertifikaadi aegumine,

liikumisandmete ja juhi tegevuse kohta salvestatud andmete vastuolu,
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‘1D’'H kuni RFU,

‘1FH

2x'H anduriga seotud turvalisuse rikkumise katse siindmused,
20'H iiksikasjad puuduvad,

21'H autentimistorge,

22’H salvestatud andmete terviklusviga,
23’H sisemine andmeedastuse viga,
24'H korpuse lubamatu avamine,
‘25'H riistvara rikkumine,

26'H kuni RFU,

2FH

3x’H sdidumeerikuvead,

‘30'H iiksikasjad puuduvad,

31'H soidukiseadme siseviga,

‘32’H printeriviga,

‘33’H ekraaniviga,

‘34H allalaadimisviga,

‘35'H anduriviga,

‘36'H GNSSi sisemine vastuvotja,
‘37H GNSSi vilisseade,

‘38'H kaugsideseade,

‘39H intelligentse transpordisiisteemi liides,
‘3A'H sisemise anduri viga,

‘3B’H kuni RFU,

‘3FH

‘“4x'H kaardivead,

‘40'H tiksikasjad puuduvad,

‘41°H kuni RFU,

‘4FH

‘50'H kuni RFU,

‘7FH

‘80°’H kuni Tootjaomane.”;

‘FFH

(0)  punkt 2.71. asendatakse jargmisega:
,2.71. ExtendedSealldentifier
2. polvkond:

Laiendatud plommiidentifikaatori abil idenditakse plommi (IC lisa ndue 401).

ExtendedSealldentifier ::= SEQUENCE({
manufacturerCode IA5String (SIZE(2)),
seallIdentifier IAS5String (SIZE(8))

}

manufacturerCode on plommi tootja kood. Viirtuse omistus: vt andmebaasis registreerimist, mida
haldab Euroopa Komisjon (vt https://dtc.jrc.ec.europa.eu).

sealldentifier on plommi identifikaator, mis on tootja puhul kordumatu. Véirtuse omistus:
tahtnumbriline number, mis on tootja tegevusalas kordumatu vastavalt standardile [ISO8859-1].%
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punkti 2.76 pealkirja ja koodi vaheline 16ik asendatakse jargmisega:

,2. polvkond:

Geokoordinaadid kodeeritakse tdisarvudena. Nendeks arvudeks on laiuskraadide puhul koodi +DDMM.M
kordarvud ja pikkuskraadide puhul koodi t£DDDMM.M kordarvud. Siin tdhistavad £DD ja £DDD kraade ning
MM.M tihistab minuteid. Teadmata asukoha pikkus- ja laiuskraadid esitatakse kui kuueteistkiimnendarvuna
‘7FFFFF (kiimnendarv: 8388607).%

lisatakse punktid 2.79a, 2.79b ja 2.79c:

,2.79a. GNSSAuthAccumulatedDriving

2.79b.

2.79c.

2. pdlvkonna 2. versioon:

juhi- vodi tookojakaardile salvestatud teave, mis esitab sdiduki GNSSi jirgsete asukohtade
autentimisstaatuse, kui tditub kolm tundi kumulatiivset juhtimisaega (IC lisa nduded 306d ja 356d).

GNSSAuthAccumulatedDriving ::= SEQUENCE ({
gnssAuthADPointerNewestRecord INTEGER (0. .NoOfGNSSADRecords -1),
gnssAuthStatusADRecords SET SIZE (NoOfGNSSADRecords) OF

GNSSAuthStatusADRecord

gnssAuthADPointerNewestRecord on viimase ajakohastatud GNSSi jdrgse asukoha
autentimisstaatuse kirje indeks.

Vidrtuse omistus on number, mis vastab GNSSi jirgse asukoha autentimisstaatuse kirje lugejale,
alates nullist GNSSi jirgse asukoha autentimisstaatuse kirje esimesel esinemisel struktuuris.

gnssAuthStatusADRecords on kirjete kogum, mis sisaldab kuupieva ja kellaaega, mil tditub kolm
tundi kumulatiivset juhtimisaega, ja GNSSi jargse asukoha autentimisstaatust.

GNSSAuthStatusADRecord
2. pdlvkonna 2. versioon:

juhi- v0i tookojakaardile salvestatud teave, mis esitab sdiduki GNSSi jirgse asukoha
autentimisstaatuse, kui tditub kolm tundi kumulatiivset juhtimisaega (IC lisa nduded 306d ja 356d).
Muu GNSSi jargse asukohaga seotud teave salvestatakse teise kirjesse (vt 2.79 GNSSAccumulatedDri-
vingRecord).

GNSSAuthStatusADRecord ::= SEQUENCE {
timeStamp TimeReal,
authenticationStatus PositionAuthenticationStatus

timeStamp on kuupdev ja kellaaeg, mil tditub kolm tundi kumulatiivset juhtimisaega (mis on sama
kuupdev ja kellaaeg kui kirjes GNSSAccumulatedDrivingRecord).

authenticationStatus on GNSSi jirgse asukoha autentimisstaatus, kui tditub kolm tundi
kumulatiivset juhtimisaega.

GNSSPlaceAuthRecord
2. pdlvkonna 2. versioon:

teave sdiduki GNSSi jargse asukoha kohta (IC lisa néuded 108, 109, 110, 296, 306a, 306¢, 306e,
306g, 356a, 356¢, 356¢ ja 356g).
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GNSSPlaceAuthRecord ::= SEQUENCE {
timeStamp TimeReal,
gnssAccuracy GNSSAccuracy,
geoCoordinates GeoCoordinates,
authenticationStatus PositionAuthenticationStatus
}
timeStamp on kuupiev ja kellaaeg, mil méarati kindlaks sdiduki asukoht GNSSi jargi.
gnssAccuracy on GNSSi asukohaandmete tdpsus.
geoCoordinates on GNSSi abil registreeritud asukoht.
authenticationStatus on salvestatud GNSSi jdrgse asukoha autentimisstaatus selle

kindlaksmaaramisel.”;

()  punkt 2.84. asendatakse jargmisega:

,2.84. Reserveeritud tulevikus kasutamiseks;

(s) lisatakse punkt 2.89a:

,2.89a. LengthOfFollowingData

2. pdlvkonna 2. versioon:

lajiendatavate kirjete pikkuse naidik.
LengthOfFollowingData ::= INTEGER(0.. 216-1)

Viirtuse omistus: vt 2. liide.

] lisatakse punkt 2.90a:

»2.90a.

LoadType
2. pdlvkonna 2. versioon:

sisestatud koorma tiiiipi tahistav kood.

LoadType ::= INTEGER(0..255)
Viirtuse omistus:
‘00'H médratlemata koorma tiiiip,
‘OT'H kaubad,
‘02’H reisijad,

‘O3’H .. FFH RFU.%

(u)  lisatakse punkt 2.101a:

,2.101a. NoOfBorderCrossingRecords

2. pélvkonna 2. versioon:

piiriiiletuskirjete arv, mida juhi- voi tookojakaardile saab salvestada.
NoOfBorderCrossingRecords ::= INTEGER(0.. 216-1)

Viidrtuse omistus: vt 2. liide.*;

(v)  lisatakse punkt 2.111a:

,2.111a. NoOfLoadUnloadRecords

2. polvkonna 2. versioon:
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peale- voi mahalaadimiskirjete arv, mida kaardile saab salvestada.
NoOfLoadUnloadRecords ::= INTEGER(Q..26-1)

Viéidrtuse omistus: vt 2. liide.;
(w)  lisatakse punkt 2.112a:
,2.112a. NoOfLoadTypeEntryRecords
2. pdlvkonna 2. versioon:

koorma tiiiibi kande kirjete arv, mida juhi- vdi tookojakaardile saab salvestada.
NoOfLoadTypeEntryRecords ::= INTEGER(0..216-1)

Viéidrtuse omistus: vt 2. liide.;
(x)  lisatakse punkt 2.114a:
,2.114a. OperationType
2. polvkonna 2. versioon:

sisestatud toimingu tiiiipi tahistav kood.

OperationType ::= INTEGER(0..255)
Viirtuse omistus:
‘00H RFU,
‘OT'H pealelaadimistoiming,
‘02’H mahalaadimistoiming,
‘03’H samaaegne peale- ja mahalaadimistoiming,

‘04H .. FFH RFU.%

(y) lisatakse punktid 2.116aja 2.116b:
,2.116a. PlaceAuthRecord
toopdeva algus- voi I6ppkohaga seotud teave (IC lisa nduded 108, 271, 296, 324 ja 347).
2. pdlvkonna 2. versioon:
PlaceAuthRecord ::= SEQUENCE (
entryTime TimeReal,

entryTypeDailyWorkPeriod
EntryTypeDailyWorkPeriod,

dailyWorkPeriodCountry NationNumeric,
dailyWorkPeriodRegion RegionNumeric,
vehicleOdometerValue OdometerShort,
entryGNSSPlaceAuthRecord GNSSPlaceAuthRecord

entryTime on kandega seotud kuupiev ja kellaaeg.
entryTypeDailyWorkPeriod on kande tiiiip.
dailyWorkPeriodCountry on sisestatud riik.

dailyWorkPeriodRegion on sisestatud piirkond.
vehicleOdometerValue on 1ibis6idumdddiku niit koha sisestamise ajal.

entryGNSSPlaceAuthRecord on salvestatud asukoht, GNSSi autentimisstaatus ja kellaaeg.
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2.116b. PlaceAuthStatusRecord
2. polvkonna 2. versioon:

juhi- voi tookojakaardile salvestatud teave, mis esitab toOpdeva algus- vdi 1dppkoha
autentimisstaatuse (IC lisa nduded 306a ja 356a). Muu kohaga seotud teave salvestatakse teises kirjes
(vt 2.117 PlaceRecord).

PlaceAuthStatusRecord ::= SEQUENCE {
entryTime TimeReal,
authenticationStatus PositionAuthenticationStatus

}

entryTime on kandega seotud kuupéev ja kellaaeg (sama kuupiev ja kellaaeg kui vastavas kirjes
PlaceRecord).

authenticationStatus on salvestatud GNSSi jirgse asukoha autentimisstaatus.;

(z)  lisatakse punkt 2.117a:
,2.117a. PositionAuthenticationStatus
2. pdlvkonna 2. versioon:

PositionAuthenticationStatus ::= INTEGER(0..255)

Viirtuse omistus (vt 12. liide):

‘00'H autentimata (vt 12. liite ndue GNS_39),
‘01'H autenditud (vt 12. liite ndue GNS_39),
‘O2’H .. FFH RFU.%

(aa)  punkti 2.120 vairtuse omistused ‘22’'H kuni ‘7FH asendatakse jargmisega:

»22'H VuBorderCrossingRecord,

23'H VuLoadUnloadRecord,

24'H VehicleRegistrationldentification,
25’H kuni RFU.%

‘7FH

(bb)  lisatakse punkt 2.158a:
,2.158a. TachographCardsGen1Suppression
2. pdlvkonna 2. versioon:
teise polvkonna sdidukiseadme voime kasutada esimese pdlvkonna juhi-, kontrolli- ja ettevottekaarte

(vt 15. liide, MIG_002).

TachographCardsGenlSuppression ::= INTEGER (0..216-1)

Viirtuse omistus:

‘0000'H soidukiseade  suudab  kasutada 1. polvkonna  sdidumeerikukaarte
(vaikevairtus),

‘AS5E3’H soidukiseade ei suuda kasutada 1. pdlvkonna sdidumeerikukaarte,

Ko6ik muud kasutamata.;

vadrtused
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(cc)

lisatakse punkt 2.166a:

,2.166a. VehicleRegistrationldentificationRecordArray

2. pdlvkonna 2. versioon:

soiduki registreerimise identimine ja metaandmed, mida kasutatakse allalaadimise protokollis.

VehicleRegistrationIdentificationRecordArray ::= SEQUENCE ({

recordType
recordSize
noOfRecords

records

}

recordType tihistab kirje tiiiipi (VehicleRegistrationldentification). Véairtuse omistus:

RecordType.

RecordType,
INTEGER(1..65535),
INTEGER(0..65535),

SET SIZE (noOfRecords) OF

VehicleRegistrationIdentification

recordSize on kirje ,VehicleRegistrationldentification maht baitides.

noOfRecords on kirjete arv kirjete kogumis.

records on sdiduki registreerimise identimiste kogum.”;

punkti 2.168 esimene rida pealkirja jirel asendatakse jargmisega:

,2. pdlvkonna 1. versioon:*;

punkti 2.174 muudetakse jirgmiselt:

i) 2. pdlvkonna pealkiri asendatakse jargmisega:
,2.polvkonna 1. versioon:*;

i) lisatakse jargmine tekst:

,2.polvkonna versioon 2:

VuCalibrationRecord ::= SEQUENCE {

calibrationPurpose
workshopName
workshopAddress
workshopCardNumber
workshopCardExpiryDate

vehicleIdentificationNumber

vehicleRegistrationIdentification

wVehicleCharacteristicConstant
kConstantOfRecordingEquipment
1TyreCircumference

tyreSize

authorisedSpeed
oldOdometerValue
newOdometerValue

oldTimeValue

newTimeValue
nextCalibrationDate
sensorSerialNumber
sensorGNSSSerialNumber
rcmSerialNumber

sealDataVu

byDefaultLoadType
calibrationCountry
calibrationCountryTimestamp

}

CalibrationPurpose,

Name,

Address,

FullCardNumber,

TimeReal,
VehicleIdentificationNumber,
VehicleRegistrationIdentification,
W-VehicleCharacteristicConstant,
K-ConstantOfRecordingEquipment,
L-TyreCircumference,

TyreSize,

SpeedAuthorised,

OdometerShort,

OdometerShort,

TimeReal,

TimeReal,

TimeReal,

SensorSerialNumber,
SensorGNSSSerialNumber,
RemoteCommunicationModuleSerialNumber,
SealDataVu,

LoadType,

NationNumeric,

TimeReal

Peale 1. p6lvkonna andmeelementide kasutatakse jargmist andmeelementi:

vt

sensorSerialNumber on sdidukiseadmega kalibreerimise 1pus ithendatud lifkumisanduri seerianumber,

sensorGNSSSerialNumber on sdidukiseadmega kalibreerimise 16pus iihendatud GNSSi vilisseadme

seerianumber (kui see on olemas),

rcmSerialNumber on séidukiseadmega kalibreerimise 16pus tthendatud kaugsideseadme seerianumber

(kui see on olemas),



30.7.2021 Euroopa Liidu Teataja L 27339

sealDataVu esitab teavet sdiduki erinevatele osadele kinnitatud plommide kohta,
byDefaultLoadType on sdiduki koorma vaiketiiiip (ainult 2. versioonis),
calibrationCountry on riik, kus kalibreerimine tehti,

calibrationCountryTimestamp on kuupiev ja kellaaeg, millal GNSSi vastuvdtjalt saadi asukoht, mida
kasutati selle riigi kindlaksmadramiseks, kus kalibreerimine tehti.”;

(ff)  lisatakse punkt 2.185a:
,2.185a. VuConfigurationLengthRange
2. pdlvkonna 2. versioon:
soidukiseadme konfiguratsioonide salvestamiseks kasutatavate baitide arv sdidumeerikukaardil.
VuConfigurationLengthRange ::= INTEGER(0..216-1)
Védrtuse omistus: vt 2. liide.;
(gg) lisatakse punkt 2.192a:
,2.192a. VuDigitalMapVersion
2. pdlvkonna 2. versioon:
soidukiseadmesse salvestatud digitaalkaardi versioon (IC lisa ndue 133j).

VuDigitalMapVersion ::= IA5String(SIZE(12))

Vidrtuse omistus: nagu on kindlaks mairatud Euroopa Komisjoni poolt kittesaadavaks tehtud
spetsiaalsel turvalisel veebisaidil (IC lisa ndue 133k).%

(hh)  punkti 2.203 muudetakse jargmiselt:
i) 2. polvkonnale vastav pealkiri asendatakse jargmisega:
,2. polvkonna 1. versioon:*;
i) lisatakse jargmine tekst:
,2. polvkonna versioon 2:

soidukiseadmesse salvestatud teave, mis on seotud sdiduki asukohaga GNSSi jargi hetkel, kui tditub kolm
tundi kumulatiivset juhtimisaega (IC lisa nduded 108, 110).

VuGNSSADRecord ::= SEQUENCE ({
timestamp TimeReal,
cardNumberAndGenDriverSlot FullCardNumberAndGeneration,

cardNumberAndGenCodriverSlot FullCardNumberAndGeneration,
gnssPlaceAuthRecord GNSSPlaceAuthRecord,

vehicleOdometerValue OdometerShort

2. pdlvkonna 2. versioonis kasutatakse kirje ,gnssPlaceRecord* asemel kirjet ,gnssPlaceAuthRecord®, mis
sisaldab tdiendavalt ka GNSSi autentimisstaatust.”;

(i)  lisatakse punktid 2.203aja 2.203b:
,2.203a. VuBorderCrossingRecord
2. polvkonna 2. versioon:

soidukiseadmesse salvestatud teave, mis on seotud sdiduki piiriiiletusega, kui sdiduk on iiletanud
riigipiiri (IC lisa nduded 133aja 133b).
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VuBorderCrossingRecord ::= SEQUENCE ({
cardNumberAndGenDriverSlot FullCardNumberAndGeneration,
cardNumberAndGenCodriverSlot FullCardNumberAndGeneration,

countryLeft NationNumeric,
countryEntered NationNumeric,
gnssPlaceAuthRecord GNSSPlaceAuthRecord,
vehicleOdometerValue OdometerShort

cardNumberAndGenDriverSlot idendib juhikaardi pesasse sisestatud kaardi ja selle p&lvkonna.

cardNumberAndGenCodriverSlot idendib kaasjuhikaardi pesasse sisestatud kaardi ja selle
polvkonna.

countryLeft on riik, kust sdiduk lahkus, vottes aluseks piiriiiletuse tuvastamisele eelnenud viimase
teadaoleva asukoha. ,Ulejidnud maailma“ (NationNumeric code FFH) kasutatakse juhul, kui
soidukiseade ei suuda kindlaks maarata riiki, kus sdiduk asub (nt praegust riiki ei ole salvestatud
digitaalkaartidel).

countryEntered on riik, kuhu sdiduk on sisenenud. ,Ulejddnud maailma“ (NationNumeric code
‘FFH) kasutatakse juhul, kui sdidukiseade ei suuda kindlaks mdirata riiki, kus sdiduk asub (nt
praegust riiki ei ole salvestatud digitaalkaartidel).

gnssPlaceAuthRecord sisaldab teavet, mis on seotud sdiduki asukohaga piiriiiletuse tuvastamise
ajal ja selle autentimisstaatusega.

vehicleOdometerValue on libisdidumoddiku viirtus, kui sdidukiseade on tuvastanud, et sdiduk
on {iletanud riigipiiri.

2.203b. VuBorderCrossingRecordArray
2. pdlvkonna 2. versioon:

soidukiseadmesse salvestatud teave, mis on seotud sdiduki piiriiiletustega (IC lisa ndue 133c).

VuBorderCrossingRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER(0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF VuBorderCrossingRecord

recordType tihistab kirje tiitipi (VuBorderCrossingRecord). Véirtuse omistus: vt RecordType.
recordSize on kirje ,VuBorderCrossingRecord*“ maht baitides.
noOfRecords on kirjete arv kirjete kogumis.
records on piiriiiletuskirjete kogum.*;

(ij)  lisatakse punkt 2.204a:

,2.204a. VuGnssMaximalTimeDifference

2. polvkonna 2. versioon:
soidukiseadmest GNSSi vilisseadmesse edastatud sdidukiseadme reaalajakellaaja ja tegeliku kellaaja

maksimaalne erinevus, mis p&hineb IC lisa ndudes 041 kindlaks médiratud maksimaalsel ajanihkel,
vt 12. liite ndue GNS_3g.

VuGnssMaximalTimeDifference ::= INTEGER(0..65535)
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(kk)  punkti 2.205 2. pdlvkonnale vastav tekst asendatakse jargmisega:

,2. pdlvkond:
Vuldentification ::= SEQUENCE {

vuManufacturerName VuManufacturerName,
vuManufacturerAddress VuManufacturerAddress,
vuPartNumber VuPartNumber,
vuSerialNumber VuSerialNumber,
vuSoftwareIdentification VuSoftwareIdentification,
vuManufacturingDate VuManufacturingDate,
vuApprovalNumber VuApprovalNumber,
vuGeneration Generation,
vuAbility VuAbility,
vuDigitalMapVersion VuDigitalMapVersion

Peale 1. p6lvkonna andmeelementide kasutatakse jargmisi andmeelemente:
vuGeneration idendib sdidukiseadme pdlvkonna.
vuAbility esitab teavet selle kohta, kas sdidukiseade toetab 1. pdlvkonna sdidumeerikukaarte v6i mitte.

vuDigitalMapVersion on sdidukiseadmesse salvestatud digitaalkaardi versioon (kasutusel ainult 2.
versioonis).”;

() lisatakse punktid 2.208a ja 2.208b:
,2.208a. VuLoadUnloadRecord
2. polvkonna 2. versioon:

soidukiseadmesse salvestatud teave, mis on seotud sisestatud peale- vdi mahalaadimistoiminguga (IC
lisa nduded 133e, 133fja 133g).

VuLoadUnloadRecord ::= SEQUENCE ({
timeStamp TimeReal,
operationType OperationType

cardNumberAndGenDriverSlot FullCardNumberAndGeneration,
cardNumberAndGenCodriverSlot FullCardNumberAndGeneration,
gnssPlaceAuthRecord GNSSPlaceAuthRecord,

vehicleOdometerValue OdometerShort

timeStamp on kuupdev ja kellaaeg, mil peale- v6i mahalaadimistoiming algas.

operationType on sisestatud toimingu tiiiip (pealelaadimine, mahalaadimine vdi samaaegne peale-
ja mahalaadimine).

cardNumberAndGenDriverSlot idendib juhikaardi pesasse sisestatud kaardi ja selle p&lvkonna.

cardNumberAndGenCodriverSlot idendib kaasjuhikaardi pesasse sisestatud kaardi ja selle
polvkonna.

gnssPlaceAuthRecord sisaldab teavet, mis on seotud sdiduki asukoha ja selle autentimisstaatusega.

vehicleOdometerValue on peale- vdi mahalaadimistoiminguga seotud libisdidumdddiku niit.
2.208b. VuLoadUnloadRecordArray

2. pdlvkonna 2. versioon:

sdidukiseadmesse salvestatud teave, mis on seotud sdiduki sisestatud peale- vdi mahalaadimis-
toiminguga (IC lisa ndue 133h).
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VuLoadUnloadRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF VuLoadUnloadRecord

recordType tihistab kirje tiitipi (VuLoadUnloadRecord).Vidrtuse omistus: vt RecordType.
recordSize on kirje ,VuLoadUnloadRecord“ maht baitides.
noOfRecords on kirjete arv kirjete kogumis.

records on peale- voi mahalaadimistoimingu kirjete kogum.;

(mm) punkti 2.219 muudetakse jargmiselt:

i)

2. pdlvkonna pealkiri asendatakse jirgmisega:
,2. polvkonna 1. versioon:*;

lisatakse jargmine tekst:

,2. polvkonna versioon 2:

soidukiseadmesse salvestatud teave, mis on seotud juhi toopdeva algus- ja 1opukohaga (IB lisa ndue 087 ja
IC lisa nduded 108 ja 110).

VuPlaceDailyWorkPeriodRecord ::= SEQUENCE ({
fullCardNumberAndGeneration FullCardNumberAndGeneration,

placeAuthRecord PlaceAuthRecord

elemendi ,PlaceRecord“ asemel kasutatakse 2. pdlvkonna 2. versiooni andmestruktuuris jargmist
andmeelementi:

placeAuthRecord sisaldab teavet, mis on seotud sisestatud koha, salvestatud asukoha, GNSSi
autentimisstaatuse ja asukoha kindlaksméddramise ajaga.”;

(nn)  punkti 2.222 jdrele lisatakse jargmine punkt:

,2.222a. VuRtcTime

2. pdlvkonna 2. versioon:

soidukiseadme reaalajakella kellaaeg, mille sdidukiseade edastab GNSSi vilisseadmele (vt 12. liite
noue GNS_3f).

VuRtecTime ::= TimeReal

“,
’

(0oo) lisatakse punktid 2.234a, 2.234b ja 2.234c:

,2.234a. WorkshopCardApplicationldentificationV2

2. pdlvkonna 2. versioon:

tookojakaardile salvestatud teave, mis on seotud kaardirakenduse identimisandmetega (IC lisa ndue

330a).

WorkshopCardApplicationIdentificationV2 ::= SEQUENCE {
lengthOfFollowingData LengthOfFollowingData,
noOfBorderCrossingRecords NoOfBorderCrossingRecords,
noOfLoadUnloadRecords NoOfLoadUnloadRecords,
noOfLoadTypeEntryRecords NoOfLoadTypeEntryRecords,

vuConfigurationLengthRange VuConfigurationLengthRange



30.7.2021 Euroopa Liidu Teataja L 27343

lengthOfFollowingData on jirgmiste baitide arv kirjes.

noOfBorderCrossingRecords on nende piiriiiletuskirjete arv, mida tookojakaardile saab
salvestada.

noOfLoadUnloadRecords on nende peale- voi mahalaadimiskirjete arv, mida to6kojakaardile saab
salvestada.

noOfLoadTypeEntryRecords on koorma tiiiibi kande kirjete arv, mida tookojakaardile saab
salvestada.

vuConfigurationLengthRange on sdidukiseadme konfiguratsioonide salvestamiseks kasutatavate
baitide arv sdidumeerikukaardil.

2.234b. WorkshopCardCalibrationAddData
2. pdlvkonna 2. versioon:

tookojakaardile salvestatud teave, mis on seotud kalibreerimise kdigus sisestatud tdiendavate
andmetega (st koorma vaiketiiiip) (IC lisa ndue 356l).

WorkshopCardCalibrationAddData ::= SEQUENCE {
calibrationPointerNewestRecord INTEGER(Q..NoOfCalibrationRecords -1},
workshopCardCalibrationAddDataRecords SET SIZE (NoOfCalibrationRecords) OF

WorkshopCardCalibrationAddDataRecord

calibrationPointerNewestRecord on viimase ajakohastatud kalibreerimise tiiendavate andmete
kirje indeks.

Vidrtuse omistus on number, mis vastab kalibreerimise tdiendavate andmete kirje lugejale, alates
nullist kalibreerimise tdiendavate andmete kirje esimesel esinemisel struktuuris.

workshopCardCalibrationAddDataRecords on kirjete kogum, mis sisaldab soiduki vana
kuupieva ja kellaaega, sdiduki identimisvaartust ja sdiduki koorma vaiketiitipi.

2.234c. WorkshopCardCalibrationAddDataRecord
2. pdlvkonna 2. versioon:

tookojakaardile salvestatud teave, mis on seotud kalibreerimise kdigus sisestatud koorma
vaiketiiiibiga (IC lisa ndue 356k).

WorkshopCardCalibrationAddDataRecord ::= SEQUENCE {
oldTimeValue TimeReal,
vehicleIdentificationNumber VehicleIdentificationNumber,
byDefaultLoadType LoadType,
calibrationCountry NationNumeric,
calibrationCountryTimestamp TimeReal

oldTimeValue on kuupdeva ja kellaaja vana vairtus vastavas kirjes WorkshopCardCalibra-
tionRecord,

vehicleldentificationNumber on sdiduki valmistajatehase tdhis, mis sisaldub ka vastavas kirjes
,WorkshopCardCalibrationRecord*;

byDefaultLoadType on sdiduki koorma vaiketiiiip (kasutusel ainult 2. versioonis).
calibrationCountry on riik, kus kalibreerimine tehti,

calibrationCountryTimestamp on kuupiev ja kellaaeg, millal GNSSi vastuvdtjalt saadi asukoht,
mida kasutati selle riigi kindlaksmadramiseks.*;
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(31) 2. liidet muudetakse jargmiselt:
(@) punkti 2.5 alapunkti TCS_09 teine 16ik asendatakse jargmisega:
,kiskude tditmise voi sdidukiseadmega ithenduses olemise ajal todolekus,”;
(b) punkti 3 muudetakse jargmiselt:
i) punkti 3.2.1 alapunkti TCS_16 neljas taane jaetakse vilja;
ii) punkti 3.5.7.2 muudetakse jargmiselt:

1) alapunkt TCS_86 asendatakse jirgmisega:

,TCS_86 kisku on vdimalik tidita pohifailis, erifailis Tachograph ja erifailis Tachograph_G2, vt ka
TCS 34.%

2) alapunktid TCS_88 ja TCS_89 asendatakse jargmisega:

,TCS_88. Lithikeste APDU-de suhtes kehtivad jirgmised nouded: liideseseade peab kasutama
minimaalset vajalikku arvu APDUsid, mis on vajalik kdsu sisu edastamiseks, ning
edastama kisu esimese APDUga maksimaalselt suure arvu baite. Kaart peab siiski
toetama ‘L¢’ mis tahes vdartust (kuni 255 baiti).

TCS_89 laiendatud APDUde suhtes kehtivad jirgmised nduded: kui sertifikaat ei mahu iithte
APDUsse, peab kaart toetama kidskude ahelat. Liideseseade peab kasutama
minimaalset vajalikku arvu APDUsid, mis on vajalik kdsu sisu edastamiseks, ning
edastama kisu esimese APDUga maksimaalselt suure arvu baite. Kui on vaja ahelat,
peab kaart toetama ‘Lc’ mis tahes vairtust kuni ndidatud maksimaalse laiendatud
suuruseni.

Mirkus: Vastavalt 11. liitele salvestab kaart sertifikaadi voi sertifikaadi olulise sisu ning
ajakohastab oma kirjet currentAuthenticatedTime.

Vastusesdnumi struktuur ja olekubaidid on kindlaks méératud alapunktis TCS_85.%

i) punkti 3.5.10 alapunkti TCS_101 tabeli viimane rida asendatakse jirgmisega:

,Le 1 ‘00h’ Vastavalt standardile ISO/IEC 7816-4"

iv) punkti 3.5.16 alapunkti TCS_138 tabeli viimane rida asendatakse jargmisega:

,Le 1 ‘00h’ Vastavalt standardile ISO/IEC 7816-4"

’

(c) punkti 4 muudetakse jargmiselt:
i) alapunkti TCS_141 teine 16ik asendatakse jargmisega:

,Erinevate rakenduste maksimaalne ja minimaalne kirjete arv on esitatud kiesolevas peatiikis. Juhi- ja
tookojakaartide 2. pdlvkonna 2. versioonis toetab 1. pdlvkonna rakendus maksimaalset kirjete arvu, mis on
kindlaks médratud punktides TCS_150 ja TCS_158.

ii) punkti 4.2.1 alapunkti TCS_150 tabelit muudetakse jargmiselt:

1) kirjele ,cardIssuingAuthorityName* vastav rida asendatakse jargmisega:
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| | [7cardIssuinunthorityName

2) kirjele ,LastCardDownload“ vastav rida asendatakse jirgmisega:

| | LastCardDownload

iii) punkti 4.2.2 muudetakse jargmiselt:

1) alapunkt TCS_152 asendatakse jargmisega:

»1CS_152

36

36 {00,20..20}

4 {00..00}

Parast isikustamist on juhikaardi 2. pdlvkonna rakendusel jargmine piisiv failistruktuur
ja jargmised faili juurdepéisueeskirjad:

Mrkused

— Elementaarfaili lithike identifikaator SFID on esitatud kiimnendarvuna, st arvule 30
vastab kahendsiisteemis arv 11110.

— EF Application_Identification_V2, EF Places_Authentication, EF GNSS_Places_Au-
Load_Unload_Operations,  EF
VU_Configuration ja EF Load_Type_Entries on olemas ainult juhikaardi 2.
polvkonna 2. versioonis.

thentication,

EF  Border_Crossings, EF

— cardStructureVersion elementaarfailis EF Application_Identification on 2.
polvkonna 2. versiooni juhikaardi puhul {01 01} ja 2. pdlvkonna 1. versiooni
juhikaardi puhul {01 00}.

Access rules

File

—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF
—EF

L_pr Tachograph_ G2

Application Identification
CardMA Certificate
CardSignCertificate

CA Certificate

Link Certificate
Identification

Card Download

Driving Licence_Info
Events_Data

Faults Data

Driver Activity Data
Vehicles_Used

Places

Current Usage

Control Activity Data
Specific Conditions
VehicleUnits_Used
GNSS_Places
Application_Identification_V2
Places_Authentication
GNSS_Places_Authentication
Border_Crossings
Load_Unload Operations
Load_Type Entries
Vu_Configuration

Faili | SFID
identi
fikaat
or

‘0501h 1
‘C100h 2
‘C101h 3
‘C108h 4
*C10%n S
*0520h [3
‘050Eh 7
‘0521h| 10
*0502h| 12
*0503n| 13
‘0504h| 14
*0505h| 15
‘0506h| 16
‘0507h| 17
*0508h| 18
‘0522h| 19
‘0523h| 20
‘0524h| 21
‘0525h| 22
‘0526h| 23
‘0527h| 24
*0528h| 25
‘0529h| 26
*0530h| 27
‘0540h 30

Lugemine/
valimine

sC1
sC1
SC1
SC1
SC1
sC1
sC1
sC1
SC1
SC1
SC1
sC1
sC1
SC1
SC1
SC1
sCl1
sC1
sC1
SC1
SC1
SC1
SC1
SC1
sC1
SC5/5C1

Ajakohastam
ine

NEV
NEV
NEV
NEV
NEV
NEV
sC1
NEV
SM-MAC-G2
SM-MAC-G2
SM-MAC-G2
SM-MAC-G2
SM-MAC-G2
SM-MAC-G2
SM-MAC-G2
SM-MAC-G2
SM-MAC-G2
SM-MAC-G2
NEV
SM-MAC-G2
SM-MAC-G2
SM-MAC-G2
SM-MAC-G2
SM-MAC-G2
SM-MAC-G2
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Kiesolevas tabelis kasutatakse jargmisi turbetingimuste lithendeid:
SC1 ALW OR SM-MAC-G2
SC5 Read Binary kdsu jaoks paaris INS-baidiga: SM-C-MAC-G2 AND
SM-R-ENC-MAC-G2
Read Binary kisu jaoks paaritu INS-baidiga (kui seda toetatakse):
NEV*
2) alapunkt TCS_154 asendatakse jargmisega:
,TCS_154 Juhtkaardi 2. pdlvkonna rakendusel on jirgmine andmestruktuur:
Kirjete Maht (baiti)
Fail/andmeelement arv Min Max Vaikevéddrtused
DF Tachograph G2 98300 98848
EF Application_Identification Yy i
DriverCardApplicationIdentification 17 17
typeOfTachographCardIld 1 1 {00}
cardStructureVersion 2 2 {01 01}
noOfEventsPerType 1 1 {00}
noOfFaultsPerType 1 1 {00}
activityStructurelLength 2 2 {00 00}
noOfCardvVehicleRecords 2 2 {00 00}
noOfCardPlaceRecords 2 2 {00 00}
noOfGNSSADRecords 2 2 {00 00}
noOfSpecificConditionRecords 2 2 {00 00}
noOfCardVehicleUnitRecords 2 2 {00 00}
EF CardMA Certificate 204 341
CardMA Certificate 204 341 {00..00}
EF CardSignCertificate 204 341
CardSignCertificate 204 341 {00..00}
EF CA Certificate 204 341
MemberStateCertificate 204 341 {00..00}
EF Link Certificate 204 341
LinkCertificate 204 341 {00..00}
EF Identification 143 143
CardIdentification 65 65
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
cardIssuingAuthorityName 36 36 {00, 20..20}
cardIssueDate 4 4 {00..00}
cardValidityBegin 4 4 {00..00}
cardExpiryDate 4 4 {00..00}
DriverCardHolderIdentification 78 78
cardHolderName 72 V2
holderSurname 36 36 {00, 20..20}
holderFirstNames 36 36 {00, 20..20}
cardHolderBirthDate 4 4 {00..00}
cardHolderPreferredLanguage 2 2 {20 20}
EF Card_Download 4 4
LastCardDownload 4 4 {00..00}
EF Driving Licence_Info 53 53
CardDrivingLicenceInformation 53 53
drivingLicencelIssuingBAuthority 36 36 {00, 20..20}
drivingLicenceIssuingNation 1 1 {00}
drivingLicenceNumber 16 16 {20..20}
EF Events_Data 3168 3168
CardEventData 3168 3168
cardEventRecords 11 288 288
CardEventRecord nl 24 24
eventType 1 1 {00}
eventBeginTime 4 4 {00..00}
eventEndTime 4 4 {00..00}
eventVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
EF Faults_Data S, 352
CardFaultData 1152 1152
cardFaultRecords 2 576 576
CardFaultRecord n2 24 24
faultType 1 1 {00}
faultBeginTime 4 4 {00..00}
faultEndTime 4 4 {00..00}

faultVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
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Kirjete Maht (baiti)
Fail/andmeelement arv Min  Max Vaikevidirtused
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
EF Driver Activity Data 13780 13780
CardDriverActivity 13780 13780
activityPointerOldestDayRecord 2 2 {00 00}
activityPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
activityDailyRecords né 13776 13776 {00..00}
EF Vehicles Used 9602 9602
CardvVehiclesUsed 9602 9602
vehiclePointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardVehicleRecords 9600 9600
cardVehicleRecord n3 48 48
vehicleOdometerBegin 3 3 {00..00}
vehicleOdometerEnd 3 3 {00..00}
vehicleFirstUse 4 4 {00..00}
vehicleLastUse 4 4 {00..00}
vehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
vuDataBlockCounter 2 2 {00 00}
vehicleIdentificationNumber 17 17 {20..20}
EF Places 2354 2354
CardPlaceDailyWorkPeriod 2354 2354
placePointerNewestRecord 2 2 {00 00}
placeRecords 2352 28582
PlaceRecord nd 21 21
entryTime 4 4 {00..00}
entryTypeDailyWorkPeriod 1 1 {00}
dailyWorkPeriodCountry 1 1 {00}
dailyWorkPeriodRegion 1 1 {00}
vehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
entryGNSSPlaceRecord 11 11
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy i 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}
EF Current Usage gl 99,
CardCurrentUse 19 19
sessionOpenTime 4 4 {00..00}
sessionOpenVehicle
vehicleRegistrationNation i 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
EF Control Activity Data 46 46
CardControlActivityDataRecord 46 46
controlType 1 1 {00}
controlTime 4 4 {00..00}
controlCardNumber
cardType s 1 {00}
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
controlVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
controlDownloadPeriodBegin 4 4 {00..00}
controlDownloadPeriodEnd 4 4 {00..00}
EF Specific Conditions 562 562
SpecificConditions 562 562
conditionPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
specificConditionRecords 560 560
SpecificConditionRecord n9 5 5
entryTime 4 4 {00..00}
specificConditionType i 1 {00}
EF VehicleUnits Used 2002 2002
CardVehicleUnitsUsed 2002 2002
vehicleUnitPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardvVehicleUnitRecords 2000 2000
CardVehicleUnitRecord n7 10 10
timeStamp 4 4 {00..00}
manufacturerCode 1 1 {00}
deviceID 1 1 {00}
vuSoftwareVersion 4 4 {00..00}
EF GNSS_Places 6050 6050
GNSSAccumulatedDriving 6050 6050
gnssADPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
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Kirjete Maht (baiti)
Fail/andmeelement arv Min  Max Vaikeviddrtused
gnssAccumulatedDrivingRecords 6048 6048
GNSSAccumulatedDrivingRecord n8 18 18
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssPlaceRecord 14 14
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates [ 6 {00..00}
vehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
EF Application Identification V2 10 10
DriverCardApplicationIdentificationv2 10 io0
lengthOfFollowingData 2 2 {00 00}
noOfBorderCrossingRecords 2 2 {00 00}
noOfLoadUnloadRecords 2 2 {00 00}
noOfLoadTypeEntryRecords 2 2 {00 00}
VuConfigurationLengthRange 2 2 {00 00}
EF Places_Authentication 562 562
CardPlaceAuthDailyWorkPeriod 562 562
placeAuthPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
placeAuthStatusRecords 560 560
PlaceAuthStatusRecord nd 5 5
entryTime 4 4 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
EF GNSS_Places_ Authentication 1682 1682
GNSSAuthAccumulatedDriving 1682 1682
gnssAuthADPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
gnssAuthStatusADRecords 1680 1680
GNSSAuthStatusADRecord n8 5 5
timeStamp 4 4 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
EF Border Crossings 19042 19042
CardBorderCrossings 19042 19042
borderCrossingPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardBorderCrossingRecords 19040 19040
CardBorderCrossingRecord nlo0 17 17
countryleft 1 1 {00}
countryEntered 1 1 {00}
gnssPlaceAuthRecord 12 12
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
vehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
EF Load Unload Operations 32482 32482
CardLoadUnloadOperations 32482 32482
loadUnloadPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardloadUnloadRecords 32480 32480
CardLoadUnloadRecord nll 20 20
timestamp 4 4 {00}
operationType 1 1 {00..00}
gnssPlaceAuthRecord 12 12
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates [ 6 {00..00}
authenticationStatus b 1 {00}
vehicleOdometervValue 3 3 {00..00}
EF Load Type Entries 1682 1682
CardLoadTypeEntries 1682 1682
loadtypeEntryPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardLoadTypeEntryRecords 1680 1680
CardLoadTypeEntryRecord nl2 5 5
timestamp 4 4 {00..00}
loadTypeEntered 1 1 {00}
EF VU_Configuration 3072 3072

VuConfigurations nl3 3072 3072
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3) alapunkti TCS_155 tabel asendatakse jirgmisega:

Min Max
n; | NoOfEventsPerType 12 12
n, | NoOfFaultsPerType 24 24
n; | NoOfCardVehicleRecords 200 200
ns | NoOfCardPlaceRecords 112 112
ns | CardActivityLengthRange 13776 baiti 13776 baiti
(56 pdeva* 117 (56 pdeva* 117
tegevuse muutust) | tegevuse muutust)
n, | NoOfCardVehicleUnitRecords 200 200
ng | NoOfGNSSADRecords 336 336
ny | NoOfSpecificConditionRecords 112 112
nyo | NoOfBorderCrossingRecords 1120 1120
n;; | NoOfLoadUnloadRecords 1624 1624
n;, | NoOfLoadTypeEntryRecords 336 336
n;; | VuConfigurationLengthRange 3072 baiti 3072 baiti

“,
’

iv) punkti 4.3.2 muudetakse jargmiselt:

1) alapunkt TCS_160 asendatakse jargmisega:

,TCS_160. Pirast isikustamist peab tookojakaardi 2. pdlvkonna rakendusel olema jargmine piisiv

failistruktuur ja faili juurdepaisueeskirjad.

Markused

— Elementaarfaili lithike identifikaator SFID on esitatud kiimnendarvuna, st arvule
30 vastab kahendsiisteemis arv 11110.

— EF Application_Identification_V2, EF Places_Authentication, EF GNSS_Places_Au-
thentication, EF  Border_Crossings, EF Load_Unload_Operations, EF
Load_Type_Entries, EF VU_Configuration ja EF Calibration_Add_Data on olemas
ainult tookojakaardi 2. pdlvkonna 2. versioonis.

— cardStructureVersion elementaarfailis EF  Application_Identification on 2.
polvkonna 2. versiooni to6kojakaardi puhul {01 01} ja 2. p&lvkonna 1. versiooni
tookojakaardi puhul {01 00}.
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Juurdepédidsueeskirjad
File Faili | SFID |Lugem| Valimine [Ajakohasta
identif ine mine
ikaator
L pr Tachograph G2 SC1 SC1
—EF Application Identification *0501h’ 1 SC1 SC1 NEV
—EF CardMA Certificate ‘C100h* 2 SC1 SC1 NEV
—EF CardSignCertificate ‘C101h’ 3 SC1 SC1 NEV
—EF CA Certificate ‘C108h’ 4 SC1 SC1 NEV
—EF Link Certificate ‘C109h' B SC1 SC1 NEV
—EF Identification ‘0520h’ 6 SC1 SC1 NEV
—EF Card Download *0509h’ 7 SC1 SC1 SC1
—EF Calibration *050Ah’ 10 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Sensor Installation Data *050Bh’ 11 SC5 | SM-MAC-G2 NEV
—EF Events Data *0502h’ 12 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Faults Data *0503h’ 13 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Driver Activity Data *0504h’ 14 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Vehicles Used *0505h’ 15 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Places *0506h’ 16 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Current Usage Y0507h’ 17 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Control Activity Data *0508h’ 18 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Specific Conditions ‘0522h' 19 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF VehicleUnits Used *0523h’ 20 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF GNSS Places ‘0524h’ 21 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Application Identification V2| ‘0525h’ 22 SC1 SC1 NEV
—EF Places Authentication ‘0526h’ 23 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF GNSS Places Authentication *0527h’ 24 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Border Crossings *0528h' 25 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Load Unload Operations ‘052907 26 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Load Type Entries *0530h’ 27 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Calibration Add Data ‘0531h’ 28 SC1 SC1 SM-MAC-G2
_EF VU Configuration *0540h’ 30 SC5 sC1 SM-MAC-G2

Tabelis kasutatakse turbetingimuste kohta jiargmisi lithendeid:

SC1 ALW OR SM-MAC-G2

SC5 Read Binary kdsu jaoks paaris INS-baidiga: SM-C-MAC-G2 AND
SM-R-ENC-MAC-G2

Read Binary kisu jaoks paaritu INS-baidiga (kui seda toetatakse):
NEV

2) alapunkti TCS_162 tabel asendatakse jargmisega:
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»”
Maht (baiti)
Fail/andmeelement Kirjete arv Min Max Vaikevéddrtused
DF Tachograph G2 59582 60214
EF Application Identification 18 g
WorkshopCardApplicationIdentification 19 19
typeOfTachographCardId il 1 {00}
cardStructureVersion 2 2 {01 01}
noOfEventsPerType il 1 {00}
noOfFaultsPerType il 1 {00}
activityStructurelLength 2 2 {00 00}
noOfCardVehicleRecords 2 2 {00 00}
noOfCardPlaceRecords 2 2 {00 00}
noOfCalibrationRecords 2 2 {00 00}
noOfGNSSADRecords 2 2 {00 00}
noOfSpecificConditionRecords 2 2 {00 00}
noOfCardvehicleUnitRecords 2 2 {00 00}
EF CardMA Certificate 204 341
CardMA_Certificate 204 341 {00..00}
EF CardSignCertificate 204 341
CardSignCertificate 204 341 {00..00}
BE CA Certificate 204 341
MemberStateCertificate 204 341 {00..00}
EF Link Certificale 204 341
LinkCertificate 204 341 {00..00}
EF Identification 211 2111
CardIdentification 65 65
cardIssuingMemberState il 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
cardIssuingAuthorityName 36 36 {00, 20..20}
cardIssueDate 4 4 {00..00}
cardvalidityBegin 4 4 {00..00}
cardExpiryDate 4 4 {00..00}
WorkshopCardHolderIdentification 146 146
workshopName 36 36
workshopAddress 36 36
cardHolderName 72 72
holderSurname 36 36 {00, 20..20}
holderFirstNames 36 36 {00, 20..20}
cardHolderPreferredLanguage 2 2 {20 20}
EF Card Download 2 2
NoOfCalibrationsSinceDownload 2 2 {00 00}
EF Calibration 45394 45394
WorkshopCardCalibrationData 45394 45394
calibrationTotalNumber 2 2 {00 00}
calibrationPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
calibrationRecords 45390 45390
WorkshopCardCalibrationRecord n5 178 178
calibrationPurpose il 1 {00}
vehicleIdentificationNumber 17 17 {20..20}
vehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
wVehicleCharacteristicConstant P 2 {00 00}
kConstantOfRecordingEquipment 2 2 {00 00}
1TyreCircumference 2 2 {00 00}
tyreSize 15 15 {20..20}
authorisedSpeed 1 1 {00}
oldOdometervValue 3 3 {00..00}
newOdometerValue 3 3 {00..00}
oldTimeValue 4 4 {00..00}
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Maht (baiti)
Fail/andmeelement Kirjete arv Min Max Vaikevéadrtused
newTimeValue 4 4 {00..00}
nextCalibrationDate 4 4 {00..00}
vuPartNumber 16 16 {20..20}
vuSerialNumber 8 8 {00..00}
sensorSerialNumber 8 8 {00..00}
sensorGNSSSerialNumber 8 8 {00..00}
rcmSerialNumber g 8 {00..00}
vuhAbility 1 1 {00}
sealDataCard 56 56
noOfSealRecords 1 1 {00}
SealRecords 55 55
SealRecord 5 11 11
equipmentType 1 1 {00}
extendedSealldentifier 10 10 {00..00}
EF Sensor Installation Data 18 102
SensorInstallationSecData 18 102 {00..00}
EF Events_ Data 7oz 792
CardEventData 792 792
cardEventRecords 11 72 72
CardEventRecord nl 24 24
eventType 1 1 {00}
eventBeginTime 4 4 {00..00}
eventEndTime 4 4 {00..00}
eventVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
EF Faults_Data 288 288
CardFaultData 288 288
cardFaultRecords 2 144 144
CardFaultRecord n2 24 24
faultType 1 1 {00}
faultBeginTime 4 4 {00..00}
faultEndTime 4 4 {00..00}
faultVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
EF Driver Activity_Data 496 496
CardDriverActivity 496 496
activityPointerOldestDayRecord 2 2 {00 00}
activityPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
activityDailyRecords neé 492 492 {00..00}
EF Vehicles Used 386 386
CardVehiclesUsed 386 386
vehiclePointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardVehicleRecords 384 384
cardVehicleRecord n3 48 48
vehicleOdometerBegin 3 3 {00..00}
vehicleOdometerEnd 3 3 {00..00}
vehicleFirstUse 4 4 {00..00}
vehicleLastUse 4 4 {00..00}
vehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
vuDataBlockCounter {00 00}
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Maht (baiti)

Fail/andmeelement Kirjete arv Min Max Vaikevadrtused
vehicleIdentificationNumber 17 17 {20..20}
EF Places 170 170
CardPlaceDailyWorkPeriod 170 170
placePointerNewestRecord 2 2 {00 00}
placeRecords 168 168
PlaceRecord né 21 21
entryTime 4 4 {00..00}
entryTypeDailyWorkPeriod 1 1 {00}
dailyWorkPeriodCountry 1 1 {00}
dailyWorkPeriodRegion 1 1 {00}
vehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
entryGNSSPlaceRecord 11 11
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}
EF Current Usage 79 ALE)
CardCurrentUse 19 19
sessionOpenTime 4 4 {00..00}
sessionOpenvVehicle
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
EF Control Activity Data 46 46
Car&bontrolAéEivityDataRecord 46 46
controlType 1 1 {00}
controlTime 4 4 {00..00}
controlCardNumber
cardType 1 1 {00}
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
controlVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
controlDownloadPeriodBegin 4 4 {00..00}
controlDownloadPeriodEnd 4 4 {00..00}
EF VehicleUnits_Used 82 82
CardVehicleUnitsUsed 82 82
vehicleUnitPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardVehicleUnitRecords 80 80
CardVehicleUnitRecord n7 10 10
timeStamp 4 4 {00..00}
manufacturerCod
e 1 1 {00}
deviceID 1 1 {00}
vuSoftwareVersion 4 4 {00..00}
EF GNSS_Places 434 434
GNSSAccumulatedDriving 434 434
gnssADPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
gnssAccumulatedDrivingRecords 432 432
GNSSAccumulatedDrivingRecord n8 18 18
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssPlaceRecord 14 14
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}
vehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
EF Specific_Conditions 22 22
SpecificConditions 22 22
conditionPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
specificConditionRecords 20 20
SpecificConditionRecord n9 5 5
entryTime 4 4 {00..00}
specificConditionType 1 1 {00}
EF Application Identification V2 10 10

WorkshopCardApplicationIdentificationv2 10 10
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Kirjete Maht (baiti)
Fail/andmeelement arv Min Max Vaikevéddrtused
LengthOfFollowingData 2 2 {00 00}
noOfBorderCrossingRecords 2 2 {00 00}
noOfLoadUnloadRecords 2 2 {00 00}
noOfLoadTypeEntryRecords 2 2 {00 00}
VuConfigurationLengthRange 2 2 {00 00}
EF Places Authentication 42 42
CardPlaceAuthDailyWorkPeriod 42 42
placeAuthPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
placeAuthStatusRecords 40 40
PlaceAuthStatusRecord n4 5 5
entryTime 4 4 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
EF GNSS_Places_Authentication 122 122
GNSSAuthAccumulatedDriving 122 122
gnssAuthADPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
gnssAuthStatusADRecords 120 120
GNSSAuthStatusADRecord n8 5 5
timeStamp 4 4 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
EF Border Crossings 70 70
CardBorderCrossings 70 70
borderCrossingPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardBorderCrossingRecords 68 68
CardBorderCrossingRecord nlo0 17 17
countryLeft 1 1 {00}
countryEntered 1 1 {00}
gnssPlaceAuthRecord 12 12
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
vehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
EF Load Unload Operations 162 162
CardLoadUnloadOperations 162 162
loadUnloadPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardloadUnloadRecords 160 160
CardLoadUnloadRecord nll 20 20
timestamp 4 4 {00}
operationType 1 1 {00..00}
gnssPlaceAuthRecord 12 12
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates [ 6 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
vehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
EF Load_Type Entries 22 22
CardLoadTypeEntries 22 22
loadtypeEntryPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardLoadTypeEntryRecords 20 20
CardLoadTypeEntryRecord nl2 5 5
timestamp 4 4 {00..00}
loadTypeEntered 1 1 {00}
EF Calibration Add Data 6887 6887
WorkshopCardCalibrationAddData 6887 6887
calibrationPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
workshopCardCalibrationA
ddDataRecords 6885 6885
WorkshopCardCalibrationAddDataRecord n5 27 27
oldTimeValue 4 4 {00..00}
vehicleIdentificationNumber 17 17 {20..20}
byDefaultLoadType 1 1 {00}
calibrationCountry 1 1 {00}
calibrationCountryTimestamp 4 4 {00..00}
EF VU_Configuration 3072 S0 72
VuConfigurations nl3 3072 3072
3) alapunkti TCS_163 tabel asendatakse jargmisega:
»
Min Max
n; | NoOfEventsPerType 3 3
n, | NoOfFaultsPerType 6 6
n; | NoOfCardVehicleRecords 8 8
ns | NoOfCardPlaceRecords 8 8
ns | NoOfCalibrationRecords 255 255
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‘ Min Max
ne | CardActivityLengthRange 492 baiti (1 pdev* | 492 baiti (1 pdev *
240 tegevuse 240 tegevuse muu-
muutust) tust)
n, | NoOfCardVehicleUnitRecords 8 8
ng | NoOfGNSSADRecords 24 24
ny | NoOfSpecificConditionRecords 4 4
nyo | NoOfBorderCrossingRecords 4 4
n;; | NoOfLoadUnloadRecords 8 8
n;, | NoOfLoadTypeEntryRecords 4 4
ny; | VuConfigurationLengthRange 3072 baiti 3072 baiti
v) punkti 4.4.2 muudetakse jirgmiselt:
1) alapunkt TCS_168 asendatakse jirgmisega:
,TCS_168 Pirast isikustamist on kontrollikaardi 2. pdlvkonna rakendusel jirgmine piisiv

failistruktuur ja jargmised faili juurdepéisueeskirjad.

Moirkused

— Elementaarfaili lithike identifikaator SFID on esitatud kiimnendarvuna, st arvule 30
vastab kahendsiisteemis arv 11110.

— EF Application_Identification_V2 ja EF VU_Configuration on olemas ainult 2.
polvkonna kontrollikaardi 2. versioonis.

— cardStructureVersion elementaarfailis EF Application_Identification on 2.
polvkonna 2. versiooni kontrollikaardi puhul {01 01} ja 2. pdlvkonna 1.
versiooni kontrollikaardi puhul {01 00}.

Juurdepéésueeskirjad
File Faili |SFID| Lugemine/valimine | Ajakohastamine
identifi
kaator
LpF Tachograph G2 SC1
—EF Application Identification ‘0501n’| 1 SC1 NEV
—EF CardMA Certificate ‘Cl100n’| 2 SC1 NEV
-EF CA Certificate ‘Cl08h’| 4 SC1 NEV
—EF Link Certificate ‘C109n’| 5 SC1 NEV
I—-EF Identification ‘05200’ 6 SC1 NEV
EF Controller Activity Data ‘050Ch’| 14 SC1 SM-MAC-G2
—EF Application Identification V2|¢0525h’| 22 SC1 NEV
EF VU _Configuration ‘0540h’ | 30 SC5/SC1 SM-MAC-G2

Kiesolevas tabelis kasutatakse jargmisi turbetingimuste lithendeid:
SC1 ALW OR SM-MAC-G2

SC5 Read Binary kisu jaoks paaris INS-baidiga: SM-C-MAC-G2 AND
SM-R-ENC-MAC-G2

Read Binary kisu jaoks paaritu INS-baidiga (kui seda toetatakse):
NEV%
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(2) alapunkti TCS_170 tabel asendatakse jirgmisega:
)
Fail/andmeelement Kirjete arv Min Max Vaikeviiirtused
DF Tachograph_ G2 14486 28237
EF Application_Identification g L)
ControlCardApplicationIdentification B &
typeOfTachographCardId 1 1 {00}
cardStructureVersion 2 2 {0101}Vv2
noOfControlActivityRecords 2 2 {0000}
EF CardMA Certificate 204 341
CardMA Certificate 204 341 {00.00}
EF CA_Certificate 204 341
MemberStateCertificate 204 341 {00..00}
EF Link Certificate 204 341
LinkCertificate 204 341 {00..00}
EF Identification 211 211
CardIdentification 65 65
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20.20}
cardIssuingAuthorityName 36 36 {00, 20..20}
cardIssueDate 4 4 {00..00}
cardvValidityBegin 4 4 {00..00}
cardExpiryDate 4 4 {00..00}
ControlCardHolderIdentification 146 l46
controlBodyName 36 36 {00, 20..20}
controlBodyAddress 36 36 {00, 20..20}
cardHolderName
holderSurname 36 36 {00, 20..20}
holderFirstNames 36 36 {00, 20..20}
cardHolderPreferredLanguage 2 2 {2020}
EF Controller Activity Data 10582 23922
ControlCardControlActivityData 10582 23922
controlPointerNewestRecord 2 2 {0000}
controlActivityRecords 10580 23920
controlActivityRecord n7 46 46
controlType 1 1 {oo}
controlTime 4 4 {00..00}
controlledCardNumber
cardType 1 1 {00}
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Kirjete
Fail/andmeelement arv Min Max Vaikeviiiirtused
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
controlledVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
controlDownloadPeriodBegin 4 {00..00}
controlDownloadPeriodEnd 4 4 {00..00}
EF Application Identification V2 4 4
ControlCardApplicationIdentificationV2 4 4
lengthOfFollowingData 2 2 {0000}
VuConfigurationLengthRange 2 2 {0000}
EF VuConfiguration BOVZS07.2)
VuConfigurations nl3 3072 3072
3) alapunkti TCS_171 tabel asendatakse jargmisega:
Min Max
n, | NoOfControlActivityRecords 230 520
n;; | VuConfigurationLengthRange 3072 baiti 3072 baiti
vi) punkti 4.5.2 muudetakse jirgmiselt:
1) alapunkt TCS_176 asendatakse jirgmisega:
,TCS_176 Pirast isikustamist on ettevdttekaardi 2. pdlvkonna rakendusel jirgmine piisiv

failistruktuur ja jargmised faili juurdepéisueeskirjad.

Markused

— Elementaarfaili lithike identifikaator SFID on esitatud kiimnendarvuna, st arvule 30

vastab kahendsiisteemis arv 11110.

— EF Application_Identification_V2 ja EF VU_Configuration on olemas ainult 2.
polvkonna ettevottekaardi 2. versioonis.

— cardStructureVersion elementaarfailis EF Application_Identification on 2.
polvkonna 2. versiooni ettevdttekaardi puhul {01 01} ja 2. pélvkonna 1.
versiooni ettevottekaardi puhul {01 00}.

Juurdepiisueeskirjad
File Faili |SFID | Lugemine/valimine | Ajakohastamine
identifikaa
tor

L DF Tachograph G2 SC1
—EF Application Identification ‘0501’ 1 SC1 NEV
—EF CardMA Certificate ‘C100h’ 2 SC1 NEV
—EF CA Certificate ‘C108h’ 4 SC1 NEV
—EF Link Certificate ‘C109h’ 5 SC1 NEV
EF Identification ‘0520h’ 6 SC1 NEV
—EF Company Activity Data ‘050Dh’ 14 SC1 SM-MAC-G2
—EF Application Identification V2| 0525k’ 22 SC1 NEV
'—EF VU Configuration ‘0540n’ 30 SC5/SC1 SM-MAC-G2

Kéesolevas tabelis kasutatakse jirgmisi turbetingimuste lithendeid:
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SC1 ALW OR SM-MAC-G2

SC5 Read Binary kisu jaoks paaris INS-baidiga: SM-C-MAC-G2 AND
SM-R-ENC-MAC-G2
Read Binary késu jaoks paaritu INS-baidiga (kui seda toetatakse): NEV*;

(2) alapunkti TCS_178 tabel asendatakse jargmisega:

Fail/andmeelement Kirjete arv Min Max Vaikeviisirtused
DF Tachograph G2 14414 28165
EF Application Identification 5 5
CompanyCardApplicationIdentification 5 5
typeOfTachographCardId L 1 {00}
cardStructureVersion 2 2 {0101} V2
noOfCompanyActivityRecords 2 2 {0000}
EF CardMA Certificate 204 341
CardMA Certificate 204 341 {00..00}
EEF CA Certificate 204 SiE
MemberStateCertificate 204 341 {00..00}
EF Link Certificate 204 SiE
LinkCertificate 204 341 {00..00}
EF Identification 159 139
CardIdentification 65 65
cardIssuingMemberState L 1 {00}
cardNumber 16 16 {20.20}
cardIssuingBAuthorityName 36 36 {00, 20..20}
cardIssueDate 4 4 {00..00}
cardvValidityBegin 4 4 {00..00}
cardExpiryDate 4 4 {00..00}
CompanyCardHolderIdentification 74 74
companyName 36 36 {00, 20..20}
companyAddress 36 36 {00, 20..20}
cardHolderPreferredLanguage 2 2 {2020}
EF Company Activity Data 10582 23922
CompanyActivityData 10582 23922
companyPointerNewestRecord 2 2 {0000}
companyActivityRecords 10580 23920
companyActivityRecord n8 46 46
companyActivityType 1 1 {00}
companyActivityTime 4 4 {00..00}

cardNumberInformation

cardType L 1 {00}
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20.20}

vehicleRegistrationInformation

vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00,20.20}
downloadPeriodBegin 4 4 {00..00}
downloadPeriodEnd 4 4 {00..00}
EF Application Identification V2 & 4l
CompanyCardApplicationIdentificationV2 4 4
lengthOfFollowingData 2 2 {0000}
VuConfigurationLengthRange 2 2 {0000}
EF VuConfiguration 3072 3072
VuConfigurations nl3 3072 3072

3) alapunkti TCS_179 tabel asendatakse jirgmisega:
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Min Max
ng | NoOfCompanyActivityRecords 230 520
n;; | VuConfigurationLengthRange 3072 baiti 3072 baiti

(32) 3. liidet muudetakse jargmiselt:
(@) punkti 1 muudetakse jirgmiselt:
i) eritingimusi kisitlev alapunkt asendatakse jirgmisega:

,Eritingimused, kisitsi tehtavad sissekanded

OUT  Séidumeerik mittevajalik

- Parvlaeva-[rongisdit

A Pealelaadimistoiming

K’ Mahalaadimistoiming

[y Samaaegne peale- ja mahalaadimistoiming
4 Koorma tiiiip: reisijad

i Koorma tiiiip: kaubad

=

Koorma tiiiip: méddratlemata koorma tiiiip*;

ii) rithma ,Muu“ piktogramme muudetakse jargmiselt:

1) piktogramm ,Turvalisus“ asendatakse jirgmisega:

" Turbeandmed | autenditud andmed | plommid*;

2) lisatakse jargmine piktogramm:

J Digitaalkaart/piiriiiletus;

(b) punkti 2 muudetakse jirgmiselt:

i) rihma ,Muu® piktogrammide hulka lisatakse jargmised piktogrammide kombinatsioonid:

i Asukoht, kus sdiduk iiletas kahe riigi vahelise piiri
EE: Pealelaadimistoimingu asukoht

o Mahalaadimistoimingu asukoht

i Samaaegse peale- ja mahalaadimistoimingu asukoht*;

ii) rithma ,Viljatrikid“ piktogrammidele lisatakse jargmine piktogrammide kombinatsioon:

JHEEY  Sisestatud kaarte kiisitleva teabe vljatriikk®;

iii) rithma ,Stindmused” piktogrammidele lisatakse jargmine piktogrammide kombinatsioon:

J M GNSSi anomaalia“;
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(33) 4. liidet muudetakse jargmiselt:

(@) punkti 1 alapunkt PRT_005 asendatakse jirgmisega:
PRT 005

Stringiandmeviljad triikitakse vasakjoondatult ning tdidetakse andmeithiku pikkuses nullidega voi

kirbitakse vajaduse korral andmeiithiku pikkuseni (nimed ja aadressid). Nimesid ja aadresse voib

tritkkida kahel real.”;

(b) punkti 2 muudetakse jirgmiselt:

i)

ii)

iii)

iv)

tabeli jirele ja alapunkti PRT_007 ette lisatakse jargmised taanded:

,— andmeplokis osutab tekst ,pi=" jdrel vastavale 3. liites kindlaks médratud piktogrammile voi

piktogrammide kombinatsioonile,

— piktogramm, mis on triikitud &)éirast registreeritud asukoha pikkuskraadi ja laiuskraadi voi parast

asukoha midramise ajatemplit,

pohjal,

— *andmed on kittesaadavad ainult 2. pdlvkonna sdidumeerikutes (kdik versioonid),

— **andmed on kittesaadavad ainult 2. pdlvkonna 2. versioonis.”;

plokid 2 ja 3 asendatakse jargmisega:
2.  Viljatriiki tiiiip
Plokiidentifikaator

Sdidukiseadme pdlvkond ja versioon**

Viljatriiki piktogrammide kombinatsioon (vt 3.

liide), kiiruspiiriku seadistus (ainult

kiiruseiiletamise véljatriikk)

3.  Kaardi omaniku identimisandmed

Plokiidentifikaator P = inimeste piktogramm

Kaardi omaniku perekonnanimi

Kaardi omaniku eesnimi (eesnimed) (kui on

olemas)

Kaardi identimisandmed

Kaardi kehtivusaja 16pp (kui see on olemas) ja
kaardi polvkonna number (GEN1 v5i GEN2)*

ja versioon**

GEN2 v2

Picto xxx km/h

Last_ Name

First Name

Card_Identification

dd/mm/yyyy - GEN2 v2

nditab, et see asukoht on arvutatud autenditud navigeerimissdnumite

Kui kaart ei ole isikustatud ja sellel ei ole kaardi omaniku perekonnanime, triikitakse selle asemel ettevotte,

tookoja voi kontrolliasutuse nimi.”

ploki 4 eest jaetakse vilja lause, millele eelneb tirn;

ploki 4 jdrele lisatakse jargmine plokk:

4a. Soiduki koorma vaiketiiiip**

pi = soiduki piktogrammi koorma vaiketiiiip**

pi
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v)

”

vi)

vii)

viii)

ix)

plokk 5 asendatakse jargmisega:

5. Séidukiseadme identimisandmed

Plokiidentifikaator -
B VU _Manufacturer
VU_Part Number
GEN2

Sdidukiseadme tootja nimi
Soidukiseadme osa number
Soidukiseadme pdlvkonna number*

“,
)

ploki 6 eest jaetakse vilja lause, millele eelneb tirn;

ploki 8a jirele lisatakse jargmine plokk:

”

8b  Koorma tiiiip pdeva alguses** (kui kaart on
sisestatud soidukiseadmesse, vastasel korral jétke

tithjaks), pi = koorma tiiiibi piktogramm**

“,

plokk 8.2 asendatakse jargmisega:

”

8.2 Kaardi sisestamine pesasse S

Kirje identifikaator; S = pesa piktogramm
Soiduki registreerinud liikmesriik ja VRN
Soiduki 14bisdidumdddiku niit kaardi
sisestamisel

pi = sdiduki koorma tiiiip kaardi

sisestamisel**

_________ S_________
a Nat/VRN

X xxxX xxx km

pi

“,
)

plokk 10.2 asendatakse jirgmisega:

”

10.2. Kaardi sisestamine

Kaardi sisestamise kirje identifikaator
Juhi perekonnanimi

Juhi eesnimi

Juhikaardi identimisandmed

Kaardi kehtivusaja 16pp (kui see on olemas) ja

kaardi pdlvkonna number (GEN1 v&i GEN2)* ja

versioon**

Registreerinud liikmesriik ja eelmisena kasutatud

sdiduki VRN

Eelmisest soidukist kaardi viljavotmise kuupéev ja

kellaaeg
Tiihi rida

Soiduki 1dbisdidumdddiku néit kaardi sisestamisel,

juhi tegevuste késitsi sisestamise silt (M — jah, tiihi

—ei)

Kui péeval, mille kohta viljatriikk koostatakse,
juhikaarti ei sisestatud, kasutatakse plokis 10.2
1dbisdidumdddiku néitu viimasest teadaolevast

kaardi sisestamise ajast enne seda pédeva.

“,
)

@ Last Name
First Name
Card Identification

dd/mm/yyyy - GEN2 v2

A +Nat/VRN

dd/mm/yyyy hh:mm

X XXX xXxx km M
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xi)

ploki 11 eest jdetakse vilja lause, millele eelneb tirn;

plokid 11.4 ja 11.5 asendatakse jargmistega:

”

11.4.

11.5a.

11.5b

Sissekanne toopdeva algus- ja/voi lopukoha kohta

pi = alguse/I5pu asukoha piktogramm, kellaaeg,
riik, piirkond

registreeritud asukoha laiuskraad*,
autentimisstaatus**

registreeritud asukoha pikkuskraad*,
autentimisstaatus**

asukoha midramise ajatempel*,

autentimisstaatus**

Liabisoidumdddik

pihh:mm Cou Reg

lat + DD°MM.M’ %]

lon +DDD°MM.M’ %]

dd/mm/yyyy hh:mm @

x xxx xxx km

Asukoht péirast kolmetunnist kumulatiivset juhtimisaega*

pi = asukoht pirast kolmetunnist kumulatiivset
juhtimisaega*, kirje kellaaeg*

registreeritud asukoha laiuskraad*,
autentimisstaatus**

registreeritud asukoha pikkuskraad*,
autentimisstaatus**

asukoha médramise ajatempel*,

autentimisstaatus**

Libisdidumoddik*

Piiriiiletus**

pi = koht, kus soiduk iiletas

riigi piiri**

Riik, millest sdiduk lahkus v&i millesse sisenes**
registreeritud asukoha laiuskraad**,
autentimisstaatus**

registreeritud asukoha pikkuskraad**,
autentimisstaatus**

asukoha midramise ajatempel**,

autentimisstaatus**

Libisdidum&adik**

Peale- voi mahalaadimistoiming **

pi = peale- vdi mahalaadimistoimingu asukoht,
kirje kellaaeg**

registreeritud asukoha laiuskraad**,
autentimisstaatus**

registreeritud asukoha pikkuskraad**,
autentimisstaatus**

asukoha médramise ajatempel

Libisoidumoddik**

pihh:mm

lat + DD°MM.M’ %]

lon +DDD°MM.M’ %]

dd/mm/yyyy hh:mm &

x xxx xxx km

Cou + Cou

lat + DD°MM.M’ @

lon +DDD°MM.M’ @

dd/mm/yyyy hh:mm &

x xxx xxx km

pihh:mm

lat + DD°MM.M’ @

lon +DDD°MM.M’ @&

dd/mm/yyyy hh:mm &

x xxx xxx km
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xii) plokk 14 asendatakse jargmisega:

14. Soidukiseadme identimisandmed

Plokiidentifikaator

Soidukiseadme tootja nimi
Soidukiseadme tootja aadress
Sdidukiseadme osa number
Soidukiseadme tiiiibikinnitusnumber
Soidukiseadme seerianumber
Soidukiseadme tootmisaasta

Soidukiseadme pdlvkond ja versioon**

Soidukiseadme tarkvaraversioon ja installeerimise
kuupdev
Salvestatud digitaalkaardi versioon**

B Name

Address
PartNumber
Apprv

S/N__

YYYy

GEN2 v2
V xxxx dd/mm/yyyy

r XXXXXXXRXXXKX

“,
)

xiii) plokk 15.1 asendatakse jargmisega:

”

15.1 Uhendamise kirje

Anduri seerianumber (S/N = serialNumber

kiimnendarvuna, MY =monthYear

kiimnendarvuna, T = t ype kiimnendarvuna, MC =

manufacturerCode kuueteistkiimnendarvuna, vt

1. liide, ExtendedSerialNumber)

Anduri tiiiibikinnitusnumber

Anduri ithendamise kuupéev

“,
)

xiv) plokid 16 ja 16.1 asendatakse jargmistega:

16 GNSSi identimisandmed*

Plokiidentifikaator*

16.1

1S/N MY T MC_
Apprv
dd/mm/yyyy hh:mm

Uhendamise kirje*

GNSSi vilisseadme seerianumber* (S/N =
serialNumber kiimnendarvuna, MY =
monthYear kiimnendarvuna, T = type
kiimnendarvuna, MC = manufacturerCode
kuueteistkiimnendarvuna, vt 1. liide,
ExtendedSerialNumber)

GNSSi vilisseadme titiibikinnitusnumber*

GNSSi vilisseadme ithendamise kuupdev*

___________ -
fs/N MY T
Apprv
dd/mm/yyyy hh:imm
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17.1.

Kirje identifikaator

Kalibreerimise teinud to6koda

Tookoja aadress

Tookojakaardi identimisandmed
Tookojakaardi kehtivusaja 16pp

Tiihi rida

Kalibreerimise kuupdev (o1dTimeValue

kalibreerimiskirjes) + kalibreerimise eesmérk

kuueteistkiimnendarvuna

Registreerinud liikmesriik ja VRN

Soidukit iseloomustav koefitsient

S&idumeeriku konstant

Rehvide efektiiviimbermdot

Paigaldatud rehvide mddtmed

Kiiruspiiriku seadistus

Libisdidumdddiku vana ja uus niit

pi = soiduki koorma vaiketiiiip**

Riik, kus kalibreerimine tehti, ja kuupdev

Plommi andmed (kuni 5 plommikirjet, 1 rida iga
kasutatud plommi kohta), ET = equipmentType
kiimnendarvuna**, MC = manufacturerCode
kaks mirki**, SI= sealIdentifier kaheksa

marki**, vt 1. liide, SealRecord)

16a Kaugsideseadme identimisandmed**

Plokiidentifikaator**

16a.1 Kaugsid dme seeri ber**

Kaugsideseadme seerianumber** (S/N =
serialNumber kiimnendarvuna, MY =
monthYear kiimnendarvuna, T = type
kiimnendarvuna, MC = manufacturerCode
kuueteistkiimnendarvuna, vt 1. liide,
ExtendedSerialNumber)

Ts/n MY T MC_

xv) plokk 17.1 asendatakse jargmisega:

”

Kalibreerimiskirje

T Workshop name
Workshop_address
Card Identification

dd/mm/yyyy

T dd/mm/yyyy hh:mm (p)

& VIN
Nat/VRN
w xx xxx Imp/km
k xx xxx Imp/km
1 xx XXX mm
o TyreSize
> xxx km/h
X XXX XXX — X XXX XXX km
pi

Cou dd/mm/yyyy hh:mm

BET MC SI

Kalibreerimise eesmirk (p) on numbriline kood, mis selgitab, miks need kalibreerimisparameetrid
registreeriti, ja mis on kodeeritud vastavalt andmeelemendile CalibrationPurpose.”;

xvi) plokk 23 asendatakse jirgmisega:



30.7.2021 Euroopa Liidu Teataja

L 27365

23. Viimased soidukiseadmesse sisestatud kaardid*

Plokiidentifikaator*
23.1. Sisestatud kaart*
Kirje identifikaator*
Kaardi tiiiip, pdlvkond, versioon, tootja*!

Kaardi identimisandmed*
Kaardi seerianumber*

Kaardi viimase sisestamise kuupéev ja kellaaecg*

1 (koik iihel real)
kus

kaardi tiiiip: piktogramm, iiks mérk + tithik

T <gen> <version> <MC>
Card Identification
Card Serial Number

dd/mm/yyyy hh:mm

polvkond: 1. pdlvkond v&i 2. pdlvkond, 4 mérki + tithik

versioon: kuni 10 thérki

MC: tootja kood, 3 mirki
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(c) punkti 3 muudetakse jargmiselt:

i) punkti 3.1 alapunkt PRT_008 asendatakse jargmisega:

,PRT_008 Juhi iihe pdeva tegevuse viljatriikk kaardilt peab vastama jirgmisele vormingule:

1. Dokumendi triikkimise kuupéev ja kellaaeg

2. Viljatriiki tiitip

3. Kontrollija identimisandmed (sdidukiseadmesse on sisestatud
kontrollikaart)

3. Juhi identimisandmed (kaardilt, millelt tehakse véljatriikk + GEN)

4. Séiduki identimisandmed (sdiduk, millelt tehakse véljatriikk)

5. Soéidukiseadme identimisandmed (sdidukiseade, millelt tehakse viljatriikk
+ GEN)

6. Selle sdidukiseadme viimane kalibreerimine

7. Kontrollitava juhi eelmine kontrollimine

8. Juhi tegevuste eraldaja

8a. Tingimus ,,sdidumeerik mittevajalik* pdeva alguses

8b Koorma tiiiip pdeva aiguses (kui kaart on sisestatud sGidukiseadmesse)

8.1a./8.1b./8.1c./ 8.2./ | Juhi tegevused toimumise jirjekorras

8.3./8.3a./84.
11. Pédevase kokkuvotte eraldaja

11.4. Sisestatud kohad kronoloogilises jirjestuses

11.5. Asukohad pirast kolmetunnist kumulatiivset juhtimisaega kronoloogilises
jérjestuses

11.5a. Piiriiiletused kronoloogilises jirjestuses

11.5b Peale- v6i mahalaadimistoimingud kronoloogilises jirjestuses

11.6. Tegevused kokku

12.1. Kaardil olevate siindmuste ja vigade eraldaja

12.4. Siindmuse-/veakirjed (kaardile salvestatud 5 viimast siindmust voi viga)

13.1. Séidukiseadmes olevate siindmuste ja vigade eraldaja

13.4. Siindmuse-/veakirjed (sdidukiseadmesse salvestatud voi seal kestvad 5
viimast stindmust vdi viga)

22.1. Kontrolli koht

22.2. Kontrollija allkiri

22.5. Juhi allkiri
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ii) punkti 3.2 alapunkt PRT_009 asendatakse jargmisega:
,PRT_009 Juhi ithe paeva tegevuse viljatritkk sdidukiseadmest peab vastama jargmisele vormingule:

9.

10.

10a.

10.1./10.2./10.3./10.3a. /
10.4.

10.

10a.

10.1./10.2./10.3./10.3a. /
10.4.

11.

11.1.

11.4.

11.5.

11.5a.

11.5b

11.7.

11.2.

11.4.

11.5.

11.5a.

11.5b

11.8.

11.3.

11.4.

11.5.

11.5a.

11.5b

11.9.

13.1.

13.4.

22.1.

22.2.

22.3.

22.4.

22.5:

Dokumendi triikkimise kuupéev ja kellaaeg

Viljatriiki tiitip

Kaardiomaniku identimisandmed (kdigi soidukiseadmesse sisestatud kaartide kohta + GEN)
S&iduki identimisandmed (sdiduk, millelt tehakse viljatritkk)

Soiduki koorma vaiketiitip

Séidukiseadme identimisandmed (sdidukiseade, millelt tehakse véljatriikk + GEN)
Selle sdidukiseadme viimane kalibreerimine

Selle sdidumeeriku viimane kontrollimine

Juhi tegevuste eraldaja

Juhikaardi pesa eraldaja (pesa 1)

Tingimus ,,sdidumeerik mittevajalik paeva alguses

Tegevused kronoloogilises jérjestuses (juhikaardi pesa)

Kaasjuhikaardi pesa eraldaja (pesa 2)

Tingimus ,,sdidumeerik mittevajalik“ paeva alguses

Tegevused kronoloogilises jérjestuses (kaasjuhikaardi pesa)

Pievase kokkuvotte eraldaja

Kokkuvdte aegadest, mil juhikaardi pesas kaarti ei olnud

Sisestatud kohad kronoloogilises jérjestuses

Asukohad pérast kolmetunnist kumulatiivset juhtimisaega kronoloogilises jérjestuses
Peale- vi mahalaadimistoimingud kronoloogilises jarjestuses

Tegevused kokku
Kokkuvdte aegadest, mil kaasjuhikaardi pesas kaarti ei olnud

Sisestatud kohad kronoloogilises jérjestuses

Asukohad pérast kolmetunnist kumulatiivset juhtimisaega kronoloogilises jérjestuses
Piiriiiletused kronoloogilises jarjestuses

Peale- vdi mahalaadimistoimingu asukohad kronoloogilises jérjestuses

Tegevused kokku

Juhi tegevused kokku, vttes arvesse mglemat pesa

Selle juhi sisestatud kohad kronoloogilises jirjestuses

Asukohad pérast kolmetunnist kumulatiivset juhtimisaega kronoloogilises jirjestuses
Peale- voi mahalaadimistoimingud kronoloogilises jérjestuses

Selle juhi tegevused kokku

Stindmuste ja vigade eraldaja

Stindmuse-/veakirjed (sdidukiseadmesse salvestatud voi seal kestvad 5 viimast stindmust vai viga)
Kontrolli koht

Kontrollija allkiri

Alates ajast  (koht ilma kaardita juhi jaoks, et ta saaks mérkida

Ajani temaga seotud ajad)

Juhi allkiri
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iii) punkti 3.5 alapunkt PRT_012 asendatakse jargmisega:

JPRT_012

14.

15.

15.1.

16.

16.1.

16a.

16a.1

17.

17.1.

18.

18.1.

19.

Tehniliste andmete valjatritkk peab vastama jargmisele vormingule:

Dokumendi triikkimise kuupidev ja kellaaeg

Viljatriiki tiiiip

Kaardiomaniku identimisandmed (kdigi sdidukiseadmesse
sisestatud kaartide kohta + GEN)

Soiduki identimisandmed (sdiduk, millelt tehakse véljatriikk)
Soéidukiseadme identimisandmed

Anduri identimisandmed

Anduri ithendamise andmed (kdik olemasolevad andmed
kronoloogilises jirjestuses)

GNSSi identimisandmed

GNSSi vilisseadme iihendamise andmed (kdik olemasolevad
andmed kronoloogilises jirjestuses)

Kaugsideseadme identimisandmed

Kaugsideseadme seerianumber

Kalibreerimisandmete eraldaja

Kalibreerimiskirjed (kdik olemasolevad kirjed kronoloogilises
jérjestuses)

Aja korrigeerimise eraldaja

Aja korrigeerimise kirjed (kdik olemasolevad kirjed aja
korrigeerimise ja kalibreerimisandmete kirjetest)

Viimane séidukiseadmes registreeritud siindmus ja viga

Viljatriiki tiiiip (n#itab véljatriiki 16ppu)
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iv) punkti 3.7 alapunkt PRT_014 asendatakse jargmisega:

1. Dokumendi triikkkimise kuupéev ja kellaaeg s vormingus:
2. Viljatriiki tiitip
3. Kaardiomaniku identimisandmed (k&ikide sdoidukiseadmesse

sisestatud kaartide kohta)

23. Viimane sGidukiseadmesse sisestatud kaart
23.1. Sisestatud kaardid (kuni 88 kirjet)
2. Viljatriiki tiliip (nditab véljatriiki 16ppu) «

(34) 7. liidet muudetakse jargmiselt:
(a) sisukorda muudetakse jargmiselt:
i) punktid 2.2.6.1 kuni 2.2.6.5 asendatakse jirgmistega:

,2.2.6.1. Positive Response Transfer Data Download Interface Version (allalaadimisliidese versiooni andmete
tilekandmisega ndustumist kinnitav vastus)

2.2.6.2. Positive Response Transfer Data Overview (iilevaateandmete iilekandmisega ndustumist kinnitav
vastus)

2.2.6.3. Positive Response Transfer Data Activities (tegevusandmete iilekandmisega néustumist kinnitav
vastus)

2.2.6.4. Positive Response Transfer Data Events and Faults (siindmuste ja vigade andmete iilekandmisega
ndustumist kinnitav vastus)

2.2.6.5. Positive Response Transfer Data Detailed Speed (itksikasjalike kiiruseandmete iilekandmisega
ndustumist kinnitav vastus);

i) lisatakse jirgmine punkt:

,2.2.6.6. Positive Response Transfer Data Technical Data (tehniliste andmete iilekandmisega ndustumist
kinnitav vastus)*;

(b) punkti 2 muudetakse jirgmiselt:

i) punkti 2.2.2 sdnumi struktuuri tabel ja tabelile jirgnevad mirkused asendatakse jargmisega:

»

Sonumi struktuur Maksimaalselt 4 baiti Maksimaalselt 255 baiti 1 bait
Piis Andmed Kontroll-
summa
IDE -> <- VU FMT TGT SRC LEN SID DS_ / TRTP ANDMED CS
Side alustamise ndue 81 EE FO 81
Side alustamisega ndustumist | 80 FO EE 03 C1
kinnitav vastus
Diagnostilise seansi alustamise 80 EE FO 02 10.
noue
Diagnostika alustamisega | 80 FO EE 02 50
ndustumist kinnitav vastus
Sideliili kontrolli teenus
Boodikiiruse kontroll (1.
etapp)
9600 Bd 80 EE FO 04 87 01 01,01 EC
19 200 Bd 80 EE FO 04 87 01 01,02 ED
38 400 Bd 80 EE FO 04 87 01 01,03 EE




L 273/70

Euroopa Liidu Teataja

30.7.2021

57 600 Bd 80 EE FO 04 87 01
115200 Bd 80 EE FO 04 87 01
Boodikiiruse kontrolli labimist | 80 FO EE 02 Cc7 01
kinnitav vastus
Ulekandmise boodikiirus (2. 80 EE FO 03 87 03
etapp)
Uleslaadimise ndue 80 EE FO 0A 35 00,00,00,0- 99
0,00,FF,FF,
FF,FF
Uleslaadimisega ndustumist | 80 FO EE 03 75 00,FF D5
kinnitav vastus
Andmete iilekandmise ndue
Allalaadimisliidese versioon 80 EE FO 02 36 00 96
Ulevaade 80 EE FO 02 36 01, 21 voi CS
31
Tegevused 80 EE FO 06 36 02, 22 voi Kuupiev (&
32
Stindmused ja vead 80 EE FO 02 36 03, 23 voi CS
33
Uksikasjalikud andmed 80 EE FO 02 36 04 voi 24 CS
kiiruse kohta
Tehnilised andmed 80 EE FO 02 36 05, 25 voi CS
35
Kaardilt alla laadimine 80 EE FO | 02vdi | 36 06 CS
03
Andmete iilekandmisega | 80 FO EE Len 76
ndustumist kinnitav vastus
Ulekande 1dpetamise ndue 80 EE FO 01 37
Ulekande 15petamisega | 80 FO EE 01 77
ndustumist kinnitav vastus
Side [opetamise ndue 80 EE FO 01 82
Side [opetamisega ndustumist | 80 FO EE 01 C2
kinnitav vastus
Allsdnumi saamise kinnitus 80 EE FO Len 83
Eitavad vastused
Uldine keeldumine | 80 FO EE 03 7F Sid Req 10. (&
Teenusel puudub tugi | 80 FO EE 03 7F Sid Req 11. (&
Allfunktsioonil puudub tugi | 80 FO EE 03 7F Sid Req 12 (&
Sonumi pikkus vale | 80 FO EE 03 7F Sid Req 13 CS
Tingimused pole diged voi | 80 FO EE 03 7F Sid Req 22 CS
ndudejada viga
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Noue viljaspool ulatust | 80 FO EE 03 7F Sid Req 31 CS
Uleslaadimist ei aktsepteerita | 80 FO EE 03 7F Sid Req 50 CS
Vastus ootel | 80 FO EE 03 7F Sid Req 78 (&
Andmed ei ole kittesaadavad | 80 FO EE 03 7F Sid Req FA CS

Markused

— Sid Req = vastava ndude SID (teenuse identifikaator).

— TREP = vastava noude TRTP (ndude edastusparameeter).

— Mustad lahtrid tahistavad seda, et midagi ei edastata.

— Terminit ,ileslaadimine” (eriotstarbelise seadme seisukohast) kasutatakse standardile ISO 14229
vastavuse tagamiseks. See tihendab sama kui ,allalaadimine” (sdidukiseadme seisukohast).

— Vodimalikke kahebaidilisi allsonumiloendureid ei ole kidesolevas tabelis ndidatud.

— Pesa viljal osutatakse pesa numbrile, mis v6ib olla 1 (kaart on juhikaardi pesas) v6i 2 (kaart on kaasjuhikaardi
pesas).

— Kui pesa numbrit ei ole tipsustatud, valib sdidukiseade pesa nr 1, kui selles pesas on kaart. Seade valib
pesa nr 2 iiksnes juhul, kui kasutaja on selle eraldi valinud.

— TRTP 24 on kasutusel sdidukiseadme 2. pdlvkonna 1. ja 2. versiooni tiiiipi andmete allalaadimise nduete
puhul.

— TRTP 00, 31, 32, 33 ja 35 on kasutusel sdidukiseadme 2. pdlvkonna 2. versiooni tiitipi andmete
allalaadimise nduete puhul.

— TRTP 21, 22, 23 ja 25 on kasutusel sdidukiseadme 2. pdlvkonna 1. versiooni tiiiipi andmete allalaadimise
nouete puhul.

— TRTP 01 kuni 05 on kasutusel sdidukiseadme 1. pdlvkonna tiiiipi andmete allalaadimise nduete puhul.
Soidukiseadme 2. pdlvkonna titip saab neid vajaduse korral aktsepteerida, kuid ainult juhi kontrolli
kiigus, mida teeb ELi-viline kontrolliasutus, kasutades 1. pdlvkonna kontrollikaarti.

— TRTP 11 kuni 1F on reserveeritud tootjaomastele allalaadimise nduete jaoks.”;

ii) punkti 2.2.2.9 muudetakse jargmiselt:
1) alapunkti DDP_011 teine 16ik ja esimene tabel asendatakse jargmisega:
»2Andmeedastuse tiiiipe on seitse. Sdidukiseadme andmete allalaadimiseks saab kasutada kahte erinevat
TRTPi vddrtust iga andmeedastustiiiibi kohta.
TRTPi véddrtus 1. pdlvkonna | TRTPi véddrtus 2. pdlvkonna | TRTPi vddrtus 2. pdlvkonna 2.
Andmeedastuse tiiii titiipi 1. versiooni tiiiipi versiooni tiiiipi
p soidukiseadme andmete soidukiseadme andmete soidukiseadme andmete
allalaadimiseks allalaadimiseks allalaadimiseks
Allalaadimisliidese versioon kasutamata kasutamata 00
Ulevaade 01 21 31
Tegevused konkreetsel kuupdeval 02 22 32
Stundmused ja vead 03 23, 33
Uksikasjalikud andmed kiiruse 04 24 24
kohta
Tehnilised andmed 05 25 35
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2) alapunkt DDP_054 asendatakse jirgmisega:

,DDP_054  Eriotstarbeline seade peab ndudma iilevaadet andmeedastuse kohta (TRTP 01, 21 v6i 31)
allalaadimisseansi ajal, sest ainult see tagab sdidukiseadme sertifikaatide registreerimise
allalaaditud faili (ning voimaldab tdendada digitaalallkirja).

Kolmandal juhul (TRTP 02, 22 v&i 32) sisaldab andmete iilekandmise ndude sdnum viidet allalaaditavale
kuupdevale (vormingus TimeReal).*;

iii) punkti 2.2.2.10 alapunkti DDP_055 taanetele eelnev tekst asendatakse jargmisega:

,DDP_055 Esimesel juhul (TREP 01, 21 v&i 31) saadab sdidukiseade andmed, mis aitavad
erjotstarbelise seadme operaatoril valida andmeid, mida ta soovib tdiendavalt alla laadida.
Selles sdnumis sisaldub jargmine teave:";

iv) punkti 2.2.5.2 joonis 2 asendatakse jirgmisega:
,Joonis 2

Soéidukiseadme vigade kiitlemine

Start
Send Negative Response ] L Request meaeived 2 N
Yoz Yoz -

Negative Response

e Heque st message
Service o Sub-Funciion not suppored

Supported?

Megative Response
Incorrect MesageLength

Hagative Responss
Reguest sequence emor

Negative Response o
Upioad not acepted

Was
Send Posifive Respomse
Yes

Wegatios Response : o
Request Out of Rangs |""’-
Yes

Yes
Negative Response Ne
Data not available

Yas
¥

Build and Send
Hegative Response Busild Positive Response Pasitive Resporse Ready 2
Response pending

1t 1 I I I

| N
Extand P2max

1 Paman oy

Na

Card downlbading ? -z P2max ewgired -+ m—-@anﬂ“

Yes

Externd P2max and P3max
a5

| Negative Response el
| General mjed z <,
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v) punktid 2.2.6.1 kuni 2.2.6.5 asendatakse jargmistega:

,2.2.6.1. Positive Response Transfer Data Download Interface Version (allalaadimisliidese versiooni andmete
tilekandmisega ndustumist kinnitav vastus)

DDP_028a

Sonumi Positive Response Transfer Data Download Interface Version andmevili
peab sisaldama jargmisi andmeid jargmises jdrjestuses: SID 76 Hex, TREP 00 Hex:

2. pdlvkonna 2. versiooni andmestruktuur (TREP 00 Hex)

Andmeelement

Mirkus

DownloadInterfaceVersion

Soidukiseadme pdlvkond ja versioon: 02,02 Hex 2.
polvkonna 2. versiooni jaoks.

1. pdlvkonna ja 2. pdlvkonna 1. versiooni
soidukiseadmed seda ei toeta ja peavad andma
negatiivse vastuse (allfunktsiooni ei toetata, vt
DDP_018).

2.2.6.2. Positive Response Transfer Data Overview (iilevaateandmete iilekandmisega ndustumist kinnitav

vastus)

DDP 029

Sonumi Positive Response Transfer Data Overview andmevili peab
sisaldama jargmisi andmeid jirgmises jdrjestuses: SID 76 Hex, TREP
01, 21 voi 31 Hex ning asjakohast allsdnumiteks jaotamist ja nende
loendamist:

1. polvkonna andmestruktuur (TREP 01 Hex)

Andmeelement

Markus

MemberStateCertificate

Soidukiseadme turvasertifikaadid

VUCertificate

VehicleldentificationNumber

Soiduki identimisandmed

VehicleRegistrationldentification

CurrentDateTime

Soidukiseadme hetkekuupiev ja -kellaaeg

VuDownloadablePeriod

Allalaaditav ajavahemik

CardSlotsStatus

Soidukiseadmesse sisestatud kaartide tiitip

VuDownloadActivityData

Eelmine sdidukiseadmest alla laadimine

VuCompanyLocksData

Koik salvestatud ettevottelukud. Kui see osa on tiihi,

saadetakse ainult noOfLocks = 0.

VuControlActivityData

Koik sdidukiseadmesse salvestatud kontrollikirjed.

Kui see osa on tithi, saadetakse ainult noOfControls
=0.

Signature

Koigi andmete (vilja arvatud sertifikaadid) RSA
allkiri alates kirjest VehicleldentificationNumber
kuni VuControlActivityData viimase kirje viimase
baidini.
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2. pdlvkonna 1. versiooni andmestruktuur (TREP 21 Hex)

Andmeelement

MemberStateCertificateRecord Array

VUCertificateRecordArray

VehicleldentificationNumberRecord Array

VehicleRegistrationldentificationRecordArray

CurrentDateTimeRecordArray

VuDownloadablePeriodRecordArray

CardSlotsStatusRecordArray

VuDownloadActivityDataRecord Array

VuCompanyLocksRecordArray

VuControlActivityRecordArray

SignatureRecordArray

2. pdlvkonna 2. versiooni andmestruktuur (TREP 31 Hex)

Mirkus

Liikmesriigi sertifikaat

Soidukiseadme sertifikaat

Soiduki identimisandmed

Soiduki registreerimisnumber

Soidukiseadme hetkekuupdev ja -kellaaeg

Allalaaditav ajavahemik

Soidukiseadmesse sisestatud kaartide tiiip

Eelmine sdidukiseadmest alla laadimine

Koik salvestatud ettevottelukud. Kui see osa on tiihi,
saadetakse maatriksi péis kirjega noOfRecords = 0.

Koik sdidukiseadmesse salvestatud kontrollikirjed.
Kui see osa on tithi, saadetakse maatriksi piis kirjega
noOfRecords = 0.

K&igi eespool nimetatud andmete (vilja arvatud
sertifikaadid) ECC allkiri.

Andmeelement

MemberStateCertificateRecordArray

VUCertificateRecordArray

VehicleldentificationNumberRecordArray

VehicleRegistrationNumberRecord Array

CurrentDateTimeRecordArray

VuDownloadablePeriodRecordArray

CardSlotsStatusRecordArray

VuDownloadActivityDataRecordArray

VuCompanyLocksRecordArray

VuControlActivityRecord Array

SignatureRecordArray

Mirkus

Liikmesriigi sertifikaat

Soidukiseadme sertifikaat

Soiduki identimisandmed

Soiduki registreerimisnumber

Soidukiseadme hetkekuupiev ja -kellaaeg

Allalaaditav ajavahemik

Soidukiseadmesse sisestatud kaartide tuiip

Eelmine sdidukiseadmest alla laadimine

Kaik salvestatud ettevottelukud. Kui see osa on tiihi,
saadetakse maatriksi péis kirjega noOfRecords = 0.

Kaik sdidukiseadmesse salvestatud kontrollikirjed.
Kui see osa on tiihi, saadetakse maatriksi pdis kirjega
noOfRecords = 0.

Kdigi eespool nimetatud andmete (vilja arvatud
sertifikaadid) ECC allkiri.
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2.2.6.3. Positive Response Transfer Data Activities (tegevusandmete iilekandmisega ndustumist kinnitav
vastus)

DDP_030  Sonumi Positive Response Transfer Data Activities andmevili peab sisaldama
jargmisi andmeid jargmises jarjestuses: SID 76 Hex, TREP 02, 22 vdi 32 Hex
ning asjakohast allsonumiteks jaotamist ja nende loendamist:

1. polvkonna andmestruktuur (TREP 02 Hex)

Andmeelement Mirkus
TimeReal Allalaaditud andmetele vastava paeva kuupdev
OdometerValueMidnight Libisdidumdddiku ndit allalaaditud andmetele

vastava pdeva lopus

VuCard[WData Kaartide sisestamise ja viljavotmise tsiiklite andmed.

— Kui selles osas andmeid ei ole, saadetakse ainult
noOfVuCard[WRecords = 0.

— Kui kirje VuCardIWRecord véirtus on {ile kella
00.00 (kaart sisestati eelmisel pdeval) voi ile
kella 24.00 (kaart voeti vilja jargmisel pdeval),
esitatakse molema péeva tiielikud andmed.

VuActivityDailyData Pesade olek allalaaditud andmetele vastaval paeval
kell 00.00 ja selle paeva kohta registreeritud tegevuse
muutused.

VuPlaceDailyWorkPeriodData Allalaaditud andmetele vastaval paeval registreeritud

kohtadega seotud andmed. Kui see osa on tiihi,
saadetakse ainult noOfPlaceRecords = 0.

VuSpecificConditionData Allalaaditud andmetele vastaval padeval registreeritud
andmed eritingimuste kohta. Kui see osa on tiihi,
saadetakse ainult noOfSpecificConditionRecords =
0.

Signature Koigi andmete RSA allkiri, mis holmab koiki kirjeid
alates kirjest TimeReal kuni viimase eritingimuse
kirje viimase baidini.

2. pdlvkonna 1. versiooni andmestruktuur (TREP 22 Hex)

Andmeelement Markus
DateOfDayDownloadedRecordArray Allalaaditud andmetele vastava pdeva kuupiev
OdometerValueMidnightRecordArray Libisdidum&ddiku néit allalaaditud andmetele

vastava pdeva lopus

VuCard[WRecordArray Kaartide sisestamise ja véljavotmise tsiiklite andmed.

— Kui selles osas ei ole kittesaadavaid andmeid,
saadetakse maatriksi péis kirjega noOfRecords
=0.

— Kui kirje VuCard[WRecord véirtus on iile kella
00.00 (kaart sisestati eelmisel pdeval) voi iile
kella 24.00 (kaart vdeti vilja jargmisel paeval),
esitatakse molema péeva tiielikud andmed.
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VuActivityDailyRecordArray

VuPlaceDailyWorkPeriodRecordArray

Pesade olek allalaaditud andmetele vastaval pdeval
kell 00.00 ja selle pdeva kohta registreeritud tegevuse
muutused.

VuGNSSADRecordArray

Allalaaditud andmetele vastaval paeval registreeritud
kohtadega seotud andmed. Kui see osa on tiihi,
saadetakse maatriksi piis kirjega noOfRecords = 0.

VuSpecificConditionRecordArray

Soiduki asukohad GNSSi jargi, kui tditub
kolmetunnine kumulatiivne juhtimisaeg. Kui see osa
on tithi, saadetakse maatriksi pdis kirjega
noOfRecords = 0.

SignatureRecordArray

Allalaaditud andmetele vastaval paeval registreeritud
andmed eritingimuste kohta. Kui see osa on tithi,
saadetakse maatriksi piis kirjega noOfRecords = 0.

2. pélvkonna 2. versiooni andmestruktuur (TREP 32 Hex)

K&igi eespool nimetatud andmete ECC allkiri.

Andmeelement

DateOfDayDownloadedRecordArray

Mirkus

OdometerValueMidnightRecordArray

Allalaaditud andmetele vastava pdeva kuupiev

VuCard[WRecordArray

Libisdidumdoddiku ndit allalaaditud andmetele
vastava pdeva ldpus

VuActivityDailyRecord Array

Kaartide sisestamise ja véljavotmise tsiiklite andmed.

— Kui selles osas ei ole kittesaadavaid andmeid,
saadetakse maatriksi pdis kirjega noOfRecords
=0.

— Kui kirje VuCardIWRecord véirtus on iile kella
00.00 (kaart sisestati eelmisel pdeval) voi iile
kella 24.00 (kaart vdeti vilja jargmisel paeval),
esitatakse molema péeva tiielikud andmed.

VuPlaceDailyWorkPeriodRecordArray

Pesade olek allalaaditud andmetele vastaval paeval
kell 00.00 ja selle paeva kohta registreeritud tegevuse
muutused.

VuGNSSADRecordArray

Allalaaditud andmetele vastaval paeval registreeritud
kohtadega seotud andmed. Kui see osa on tiihi,
saadetakse maatriksi piis kirjega noOfRecords = 0.

VuSpecificConditionRecordArray

Soiduki asukohad GNSSi jargi, kui tditub
kolmetunnine kumulatiivne juhtimisaeg. Kui see osa
on tithi, saadetakse maatriksi pdis kirjega
noOfRecords = 0.

VuBorderCrossingRecordArray

Allalaaditud andmetele vastaval paeval registreeritud
andmed eritingimuste kohta. Kui see osa on tiihi,
saadetakse maatriksi piis kirjega noOfRecords = 0.

VuLoadUnloadRecordArray

Allalaaditud péeva piiriiiletused. Kui see osa on tiihi,
saadetakse maatriksi piis kirjega noOfRecords = 0.

SignatureRecordArray

Allalaaditud pieva peale- voi
mahalaadimistoimingud. Kui see osa on tiihi,
saadetakse maatriksi piis kirjega noOfRecords = 0.

K&igi eespool nimetatud andmete ECC allkiri.

2.2.6.4. Positive Response Transfer Data Events and Faults (siindmuste ja vigade andmete

30.7.2021

tilekandmisega ndustumist kinnitav vastus)

DDP_031  Sonumi Positive Response Transfer Data Events and Faults andmevili peab
sisaldama jirgmisi andmeid jargmises jdrjestuses: SID 76 Hex, TREP 03, 23 voi
33 Hex ning asjakohast allsonumiteks jaotamist ja nende loendamist: DDP_031

1. polvkonna andmestruktuur (TREP 03 Hex)
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Andmeelement

Mirkus

VuFaultData

Koik sdidukiseadmesse salvestatud voi seal kestvad
vead.

Kui see osa on tithi, saadetakse ainult noOfVuFaults =
0.

VuEventData

Koik sdidukiseadmesse salvestatud voi seal kestvad
sindmused (vilja arvatud kiiruseiiletamine).

Kui see osa on tiihi, saadetakse ainult noOfVuEvents
=0.

VuOverSpeedingControlData

Viimase kiiruseiiletamise kontrolliga seotud andmed
(andmete puudumisel vaikevairtus).

VuOverSpeedingEventData

Koik soidukiseadmesse salvestatud kiiruseiiletamise
silndmused.

Kui see osa on tiihi, saadetakse ainult
noOfVuOverSpeedingEvents = 0.

VuTimeAdjustmentData

Signature

Kaik sdidukiseadmesse salvestatud aja
korrigeerimise siindmused (mis ei toimunud tdieliku
kalibreerimise ajal).

Kui see osa on tithi, saadetakse ainult
noOfVuTimeAdjRecords = 0.

K&igi andmete RSA allkiri, mis hdlmab kaiki kirjeid
alates kirjest noOfVuFaults kuni viimase aja
korrigeerimise kirje viimase baidini.

2. polvkonna 1. versiooni andmestruk-
tuur (TREP 23 Hex)

Andmeelement

Mirkus

VuFaultRecordArray

Koik sdidukiseadmesse salvestatud voi seal kestvad
vead.

Kui see osa on tiihi, saadetakse maatriksi pdis kirjega
noOfRecords = 0.

VuEventRecordArray

Kaik sdidukiseadmesse salvestatud voi seal kestvad
sindmused (vilja arvatud kiiruseiiletamine).

Kui see osa on tiihi, saadetakse maatriksi pdis kirjega
noOfRecords = 0.

VuOverSpeedingControlDataRecord Array

Viimase kiiruseiiletamise kontrolliga seotud andmed
(andmete puudumisel vaikevaartus).

VuOverSpeedingEventRecordArray

Koik soidukiseadmesse salvestatud kiiruseiiletamise
siindmused.

Kui see osa on tiihi, saadetakse maatriksi pdis kirjega
noOfRecords = 0.

VuTimeAdjustmentRecordArray

Kaik sdidukiseadmesse salvestatud aja
korrigeerimise siindmused (mis ei toimunud tdieliku
kalibreerimise ajal).
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L 273(78 Euroopa Liidu Teataja 30.7.2021

Kui see osa on tiihi, saadetakse maatriksi pais kirjega
noOfRecords = 0.

SignatureRecordArray Kdigi eespool nimetatud andmete ECC allkiri.

2. polvkonna 2. versiooni andmestruk-
tuur (TREP 33 Hex)

Andmeelement Markus
VuFaultRecordArray Koik sdidukiseadmesse salvestatud voi seal kestvad
vead.

Kui see osa on tithi, saadetakse maatriksi piis kirjega
noOfRecords = 0.

VuEventRecordArray K&ik sdidukiseadmesse salvestatud vdi seal kestvad
sindmused (vdlja arvatud kiiruseiiletamine).

Kui see osa on tiihi, saadetakse maatriksi pais kirjega
noOfRecords = 0.

VuOverSpeedingControlDataRecord Array Viimase kiiruseiiletamise kontrolliga seotud andmed
(andmete puudumisel vaikevairtus).

VuOverSpeedingEventRecordArray Kaik sdidukiseadmesse salvestatud kiiruseiiletamise
sindmused.

Kui see osa on tiihi, saadetakse maatriksi piis kirjega
noOfRecords = 0.

VuTimeAdjustmentRecordArray Koik sdidukiseadmesse salvestatud aja
korrigeerimise siindmused (mis ei toimunud téieliku
kalibreerimise ajal).

Kui see osa on tiihi, saadetakse maatriksi pais kirjega
noOfRecords = 0.

SignatureRecordArray K&igi eespool nimetatud andmete ECC allkiri.

2.2.6.5. Positive Response Transfer Data Detailed Speed (iksikasjalike kiiruseandmete iilekandmisega
noustumist kinnitav vastus)

DDP_032  Sonumi Positive Response Transfer Data Detailed Speed andmevili peab
sisaldama jargmisi andmeid jirgmises jirjestuses: SID 76 Hex, TREP 04 voi 24
Hex ning asjakohast allsdnumiteks jaotamist ja nende loendamist: DDP_032

1. pdlvkonna andmestruktuur (TREP 04 Hex)

Andmeelement Mirkus

VuDetailedSpeedData Koik sdidukiseadmesse salvestatud iiksikasjalikud
andmed kiiruse kohta (iks kiiruseplokk iga minuti
kohta, mil sdiduk on liikunud).

60 kiirusevaartust minuti kohta (itks sekundis).

Signature K&igi andmete RSA allkiri, mis holmab koiki kirjeid
alates kirjest noOfSpeedBlocks kuni viimase
kiiruseploki viimase baidini.
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2. pdlvkonna andmestruktuur (TREP 24 Hex)

Andmeelement Mirkus

VuDetailedSpeedBlockRecordArray K&ik sdidukiseadmesse salvestatud iiksikasjalikud
andmed kiiruse kohta (itks kiiruseplokk iga minuti
kohta, mil sdiduk on liikunud).

60 kiirusevaartust minuti kohta (itkks sekundis).

SignatureRecordArray K&igi eespool nimetatud andmete ECC allkiri.

vi) lisatakse jirgmine punkt:

,2.2.6.6. Positive Response Transfer Data Technical Data (tehniliste andmete iilekandmisega
noustumist kinnitav vastus)

DDP_033  Sonumi Positive Response Transfer Data Technical Data andmevili peab
sisaldama jirgmisi andmeid jiargmises jdrjestuses: SID 76 Hex, TREP 05, 25 v5i
35 Hex ning asjakohast allsonumiteks jaotamist ja nende loendamist:

1. polvkonna andmestruktuur (TREP 05 Hex)

Andmeelement Markus

Vuldentification

SensorPaired

VuCalibrationData Koik sdidukiseadmesse salvestatud
kalibreerimiskirjed.

Signature Kdigi andmete RSA allkiri, mis holmab koiki kirjeid
alates kirjest vuManufacturerName kuni
VuCalibrationRecord viimase kirje viimase baidini.

2. pdlvkonna 1. versiooni andmestruktuur (TREP 25 Hex)

Andmeelement Mirkus

VuldentificationRecordArray

VuSensorPairedRecordArray Koik sdidukiseadmesse salvestatud litkmesriikide
ithendamise andmed.

VuSensorExternal GNSSCoupledRecordArray Koik sdidukiseadmesse salvestatud GNSSi
vilisseadme ithendamise andmed.

VuCalibrationRecordArray Kaik sdidukiseadmesse salvestatud
kalibreerimiskirjed.

VuCardRecordArray Kaik sdidukiseadmesse salvestatud andmed kaardi

sisestamise kohta.

VulTSConsentRecordArray

VuPowerSupplylnterruptionRecordArray

SignatureRecordArray K&igi eespool nimetatud andmete ECC allkiri.
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2. pdlvkonna 2. versiooni andmestruktuur (TREP 35 Hex)

Andmeelement Mirkus

VuldentificationRecordArray

VuSensorPairedRecordArray Kaik sdidukiseadmesse salvestatud litkmesriikide
ithendamise andmed.

VuSensorExternal GNSSCoupledRecordArray Koik sdidukiseadmesse salvestatud GNSSi
vilisseadme ithendamise andmed.

VuCalibrationRecordArray Koik soidukiseadmesse salvestatud
kalibreerimiskirjed.
VuCardRecordArray Ko&ik sdidukiseadmesse salvestatud andmed kaardi

sisestamise kohta.

VulTSConsentRecordArray

VuPowerSupplylnterruptionRecordArray

SignatureRecordArray Kdigi eespool nimetatud andmete ECC allkiri.

(c) punkti 3.3 alapunkt DDP_035 asendatakse jargmisega:

,DD- Soidumeerikukaardilt allalaadimine hélmab jargmisi etappe:

DDP_035 — Elementaarfailides (ICC ja IC) oleva kaardi iildteabe allalaadimine. See on vabatahtlik teave
ning seda ei turvata digitaalallkirjaga.

— Esimese ja teise polvkonna sdidumeerikukaartide jaoks
— Elementaarfailide allalaadimine erifailis Tachograph

— Elementaarfailide Card_Certificate ja CA_Certificate allalaadimine. See teave ei ole
kaitstud digitaalallkirjaga.

Nende failide allalaadimine on iga allalaadimisseansi puhul kohustuslik.

— Muude rakendusandmete elementaarfailide (erifailis Tachograph) allalaadimine, vilja
arvatud elementaarfail Card_Download. See teave on kaitstud digitaalallkirjaga,
kasutades 11. liite ,,Uhised turbemehhanismid“ A osa.

— Iga allalaadimisseansi puhul on kohustuslik alla laadida vihemalt elementaarfailid
Application_Identification ja Identification.

— Juhikaardilt allalaadimisel on kohustuslik alla laadida ka jirgmised elementaarfailid:
Events_Data,
Faults_Data,
Driver_Activity_Data,
Vehicles Used,
Places,
Control_Activity_Data,
Specific_Conditions.
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— Ainult teise pdlvkonna sdidumeerikukaartide jaoks

— Elementaarfailide  allalaadimine  erifailis ~ Tachograph_G2,  vilja  arvatud
soidukiseadmesse sisestatud juhikaardi allalaadimine sdidukijuhi kontrolli kdigus, mida
teeb ELi-viline kontrolliasutus, kasutades 1. pdlvkonna kontrollikaarti:

— Elementaarfailide ~ CardSignCertificate, ~CA_Certificate ja  Link_Certificate
allalaadimine. See teave ei ole kaitstud digitaalallkirjaga.

— Nende failide allalaadimine on iga allalaadimisseansi puhul kohustuslik.

— Muude rakendusandmete elementaarfailide (erifailis Tachograph_G2) allalaadimine,
vilia arvatud elementaarfail Card_Download. See teave on kaitstud
digitaalallkirjaga, kasutades 11. liite , Uhised turbemehhanismid* B osa.

— Iga allalaadimisseansi puhul on kohustuslik alla laadida vihemalt elementaarfailid
Application_Identification, Application_Identification_V2 (kui see on olemas) ja
Identification.

— Juhikaardilt allalaadimisel on kohustuslik alla laadida ka jirgmised elementaarfailid:
Events Data,
Faults_Data,
Driver_Activity_Data,
Vehicles_Used,
Places,
Control_Activity_Data,
Specific_Conditions,
VehicleUnits_Used,
GNSS_Places,
Places_Authentication (kui see on olemas),
GNSS_Places_Authentication (kui see on olemas),
Border_Crossings (kui see on olemas),
Load_Unload_Operations (kui see on olemas),
Load_Type_Entries (kui see on olemas).

— Juhikaardilt  allalaadimisel  ajakohastatakse — kuupdev  LastCardDownload
elementaarfailis Card_Download, erifailis Tachograph ja vajaduse korral erifailis
Tachograph_G2.

— Tookojakaardilt allalaadimisel ldhtestatakse kalibreerimisloendur elementaarfailis
Card_Download, erifailis Tachograph ja vajaduse korral erifailis Tachograph_G2.

— Tookojakaardilt allalaadimisel ei laadita alla elementaarfaili Sensor_Installa-
tion_Data erifailis Tachograph ja vajaduse korral erifailis Tachograph_G2.

(35) 8. liidet muudetakse jargmiselt:

(a) sisukorda muudetakse jargmiselt:

i) punktid 8, 8.1 ja 8.2 asendatakse jargmisega:

,8. TEENUS ROUTINECONTROL (AJA KORRIGEERIMINE)

8.1. Sénumi kirjeldus

8.2. SOonumivorming®
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i) lisatakse punktid 9, 9.1 ja 9.2:
»9. ANDMEKIRJETE VORMINGUD — DATARECORDS
9.1. Edastatavad parameetrivddrtused
9.2. Andmekirjete vormingud — dataRecords*;

(b) punkti 3.1 tabelisse 1 lisatakse jargmine rida:

»

Diagnostiline seanss

RoutineControl 8. 31 u u

“,
’

(c) punkti 6.1.3 alapunkt CPR_053 asendatakse jargmisega:

,CPR_053 Kiesolevas dokumendis maédratletud parameetri recordDataldentifier vaartused on esitatud
jargmises tabelis.

Parameetri recordDataldentifier tabel koosneb viiest veerust ja mitmest reast.
— Esimene veerg (Hex) sisaldab kolmandas veerus tdpsustatud parameetrile recordDatal-
dentifier omistatud kuueteistkiimnendvairtust.

— Teises veerus (Andmeelement) tipsustatakse 1. liite andmeelementi, millel recordDatal-
dentifier pdhineb (m&nikord on vaja transkodeerida).

— Kolmandas veerus (Kirjeldus) esitatakse parameetri recordDataldentifier vastav nimi.

— Neljandas veerus (Juurdepdisudigused) tipsustatakse konkreetse parameetri
recordDataldentifier juurdepadsudigused.

— Viiendas veerus (Mnemooniline nimi) esitatakse konkreetse parameetri recordDatal-
dentifier mnemooniline nimi.

Tabel 28

Parameetri recordDataldentifier viirtused

Juurdepda-
Hex Andmeelement recordDataldentifier Nimi sudigused Mnemooniline
(vt vorming punktis 8.2) (lugemine/ nimi
kirjutamine)
F90B CurrentDateTime TimeDate R/W RDI_TD
F912 HighResOdometer HighResolutionTotalVehicle- R/W RDI_HRTVD
Distance
F918 K-ConstantOfRecordingEquipment Kfactor R/W RDI_KF
F91C L-TyreCircumference LfactorTyreCircumference R/W RDI_LF
F91D W-VehicleCharacteristicConstant WrehicleCharacteristicFactor R/W RDI_WVCF
F921 TyreSize TyreSize R/W RDI_TS
F922 nextCalibrationDate NextCalibrationDate R/W RDI_NCD
F92C SpeedAuthorised SpeedAuthorised R/W RDI_SA
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F97D vehicleRegistrationNation RegisteringMemberState R/W RDI_RMS
F97E VehicleRegistrationNumber VehicleRegistrationNumber R/W RDI_ VRN
F190 VehicleldentificationNumber VIN R/W RDI_VIN
FIDO SensorSerialNumber MotionSensorSerialNumber R RDI_SSN
FID1 RemoteCommunicationModuleSerial- RemoteCommunicationFacili- R RDI_RCSN

Number tySerialNumber

F9D2 SensorGNSSSerialNumber External GNSSFacilitySerial- R RDI_GSSN
Number

F9D3 SealDataVu SmartTachographSealsSerial- R/W RDI_SDV
Number

F9D4 VuSerialNumber VuSerialNumber R RDI_VSN

F9D5 ByDefaultLoadType ByDefaultLoadType R/W RDI_BDLT

FID6 TachographCardsGen1Suppression TachographCardsGen1Sup- R/W RDI_TCG1S
pression

F9D7 VehiclePosition VehiclePosition RDI_VP

F9D8 LastCalibrationCountry CalibrationCountry R RDI_CC

“,

(d) punkt 8. asendatakse jargmisega:
»8. TEENUS ROUTINECONTROL (AJA KORRIGEERIMINE)
8.1. Sonumi kirjeldus

CPR_065a Teenus RoutineControl (TimeAdjustment) voimaldab kiivitada sdidukiseadme kella seadmise

GNSSi vastuvotjalt saadud aja jargi.

Teenuse RoutineControl (TimeAdjustment) rakendamiseks peab sdidukiseade olema kalibreeri-
misreziimil (CALIBRATION).

Eeltingimus: on tagatud, et sdidukiseade saab GNSSi vastuvdtjalt vastu votta autenditud
asukohasdnumeid.

Aja  korrigeerimise toimumise viltel vastab sdidukiseade ndudele RoutineControl,
allfunktsioon requestRoutineResults, kus routinelnfo = 0x78.

Mirkus: aja korrigeerimine voib votta aega. Diagnostiline testimisseade peab taotlema aja
korrigeerimise staatust, kasutades allfunktsiooni requestRoutineResults.

8.2. SOonumivorming

CPR_065b  RoutineControl (TimeAdjustment) ja selle primitiivide sdnumivormingud on esitatud
jargmistes tabelites.
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Tabel 37a
RoutineControl, alamprogrammi (TimeAdjustment) ndudesdnumi allfunktsioon
startRoutine
. o Kuueteistkiim- Mnemooniline
Bait nr Parameetri nimetus ..
nendvédrtus nimi
#1 Vormingubait — fuiisiline adresseerimine 80 FMT
#2 Sihtaadressibait EE TGT
#3 Lihteaadressibait tt SRC
#4 Lisapikkusebait XX LEN
#5 RoutineControl Request Sid (RoutineControl, ndude 31 RC
teenuseidentifikaator)
#6 routineControlType = [startRoutine] 01 RCTP_STR
#7 ja #8 routineldentifier = [TimeAdjustment] 0100 RI_TA
#9 Kontrollsumma 00-FF CS
Tabel 37b
RoutineControl, alamprogramm (TimeAdjustment), allfunktsioon startRoutine, ndustumist
kinnitav vastussdnum
. . Kuueteistkiim- Mnemooniline
Bait nr Parameetri nimetus .
nendviirtus nimi
#1 Vormingubait — fuiisiline adresseerimine 80 FMT
#2 Sihtaadressibait tt TGT
#3 Lihteaadressibait EE SRC
#4 Lisapikkusebait XX LEN
#5 RoutineControl Positive Response Sid (RoutineControl, 71 RCPR
néustumist kinnitava vastussénumi teenuseidentifikaator)
#6 routineControlType = [startRoutine] 01 RCTP_STR
#7 ja #8 routineldentifier= [TimeAdjustment] 0100 RIL_TA
#9 Kontrollsumma 00-FF CS
Tabel 37¢
RoutineControl, alamprogrammi (TimeAdjustment) ndudesdnum, allfunktsioon requestRou-
tineResults
. . Kuueteistkiim- Mnemooniline
Bait nr Parameetri nimetus o
nendviirtus nimi
#1 Vormingubait — fiiiisiline adresseerimine 80 FMT
#2 Sihtaadressibait EE TGT
#3 Lihteaadressibait tt SRC
#4 Lisapikkusebait XX LEN
#5 RoutineControl Request Sid (RoutineControl, ndude 31 RC
teenuseidentifikaator)
#6 routineControlType = [requestRoutineResults] 03 RCTP_RRR
#7 ja #8 routineldentifier= [TimeAdjustment] 0100 RI_TA
#9 Kontrollsumma 00-FF CS
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Tabel 37d

RoutineControl, alamprogramm (TimeAdjustment), allfunktsioon requestRoutineResults,

ndustumist kinnitav vastussénum

. o Kuueteistkiim- Mnemooniline
Bait nr Parameetri nimetus .
nendviirtus nimi
#1 Vormingubait — fuiisiline adresseerimine 80 FMT
#2 Sihtaadressibait tt TGT
#3 Lihteaadressibait EE SRC
#4 Lisapikkusebait XX LEN
#5 RoutineControl Positive Response Sid (RoutineControl, 71 RCPR
ndustumist kinnitava vastussonumi teenuseidentifikaator)
#6 routineControlType = [requestRoutineResults] 03 RCTP_RRR
#7 ja #8 routineldentifier= [TimeAdjustment] 0100 RIL_TA
#9 routinelnfo (vt tabel 37f) XX RINF_TA
#10 routineStatusRecord[] = routineStatus#1 (vt tabel 37g) XX RS_TA
#11 Kontrollsumma 00-FF CS
Tabel 37¢
RoutineControl, alamprogrammi (TimeAdjustment) eitav vastussdnum
. o Kuueteistkiim- Mnemooniline
Bait nr Parameetri nimetus .
nendviirtus nimi
#1 Vormingubait — fuiisiline adresseerimine 80 FMT
#2 Sihtaadressibait tt TGT
#3 Lihteaadressibait EE SRC
#4 Lisapikkusebait 03 LEN
#5 negativeResponse Service Id (eitava vastussdnumi 7F NR
teenuseidentifikaator)
#6 inputOutputControlByldentifier Request SId 31 RC
#7 responseCode=[ 12 SENS
sub-functionNotSupported ;; H\g\%lz
incorrectMessageLengthOrlInvalidFormat 31 ROOR
conditionsNotCorrect
requestOutOfRange
]
#8 Kontrollsumma 00-FF CS
Tabel 37f
RoutineControl, alamprogramm (TimeAdjustment), routinelnfo
routinelnfo Kuueteistkiim- Kirjeldus
nendvéirtus
NormalExitWithResultAvailable 61 Alamprogramm on téielikult sooritatud; alamprogrammi

tiiendavad tulemused on saadaval.

RoutineExecutionOngoing 78 Noutud alamprogrammi sooritamine kestab.
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Tabel 37g

RoutineControl, alamprogramm (TimeAdjustment), routineStatus

Kuueteistkglr;mendviiéir- Katse tulemus Kirjeldus
01 positiivne Aja korrigeerimine on edukalt 16petatud.
02..0F Reserveeritud tulevikus kasutamiseks.
10. negatiivne GNSSi signaali ei ole vastu voetud.
11..7F Reserveeritud tulevikus kasutamiseks.
80..FF Tootjaomane

(e) lisatakse punkt 9:

»9.

9.1.

ANDMEKIRJETE VORMINGUD
Kiesolev punkt sisaldab jargmist teavet:

— iildeeskirjad, mida kohaldatakse erinevate parameetrite suhtes, mida sdidukiseade edastab
testimisseadmele,

— vormingud, mida kasutatakse andmete edastamiseks punktis 6 kirjeldatud andmeedastusteenuste kaudu.

CPR_067  Soidukiseade peab toetama kdiki idenditud parameetreid.

CPR_068  Soidukiseadmest testimisseadme ndudesdnumile vastuseks edastatud andmed peavad olema
moddetavad (st sdidukiseade on modtnud voi tiheldanud ndutud parameetri hetkeviartuse).

Edastatavad parameetriviirtused

CPR_069  Tabelis 38 on mdédratletud vahemikud, mida kasutatakse edastatud parameetri kehtivuse
kindlakstegemiseks.

CPR_070  Vahemikus ,veaindikaator olevad vdirtused vdimaldavad sdidukiseadmel kohe ndidata, et
kehtivad parameetrid ei ole sidumeeriku mingit tiitipi vea tdttu praegu kittesaadavad.

CPR_071  Vahemikus ,ei ole kittesaadav‘ olevad viirtused vdimaldavad sdidukiseadmel edastada
sonumi, mis sisaldab parameetrit, mis ei ole selles moodulis kittesaadav v5i mida see moodul
ei toeta. Vahemikus ,ei ole ndutud olevad viirtused voimaldavad sdidukiseadmel edastada
kdsusdnumi ja identida need parameetrid, mille puhul vastuvétvast seadmest vastust ei oodata.

CPR_072  Kui parameetri kehtivate andmete edastamist segab osa torge, tuleb selle parameetri andmete
asemel kasutada veaindikaatorit tabeli 38 kohaselt. Kuid kui mdddetud vi arvutatud vaartus
on iletanud véirtuse, mis on kehtiv, kuid tiletab kindlaksmairatud parameetri vahemiku, ei
tohi veaindikaatorit kasutada. Andmed tuleb edastada kohaseid parameetri minimaal- voi
maksimaalvidrtusi kasutades.
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Tabel 38

dataRecords — vahemikud

1 bait

(kuueteist- 2 baiti 4 baiti
Vahemiku nimetus - (kuueteistkiimnend- o ASCII
kiimnend- o (kuueteistkiimnendviartus)
vairtus)
vddrtus)
Kehtiv signaal 00 kuni FA | 0000 kuni FAFF | 00000000 kuni FAFFFFFF | 1 kuni 254
Parameetriomane indikaator FB FBOO kuni FBFF FB000000 kuni FBFFFFFF puudub

Tulevaste indikaatorbittide kasutamiseks | FCkuniFD | FCOO kuni FDFF | FC000000 kuni FDFFFFFF puudub
reserveeritud vahemik

Veaindikaator FE FE0O kuni FEFF FE000000 kuni FEFFFFFF 0

Ei ole kittesaadav voi ei ole ndutud FF FFOO kuni FFFF FF000000 kuni FFFFFFFF FF

CPR_073  ASCII koodis parameetrite jaoks reserveeritakse eraldajana ASCII mirk *.
9.2. ANDMEKIRJETE (dataRecords) VORMINGUD

Jargnevates tabelites 39 kuni 42 kirjeldatakse vorminguid, mida kasutatakse teenustes ReadDataByldentifier
ja WriteDataByldentifier.

CPR_074  Tabelis 39 on esitatud pikkus, eraldusvdime ja to6piirkond iga parameetri kohta, mille on
kindlaks mairanud selle recordDataldentifier.

Tabel 39

Andmekirjete vorming - dataRecords

Andmete
Parameetri nimetus pikkus Tapsus Toimeulatus
(baitides)
TimeDate 8. Téapsemalt vt tabel 40
HighResolutionTotalVehicleDis- 4. 5 m/bitt, nihe 0 m 0 kuni +21 055 406 km
tance
Kfactor 2. 0,001 impulssi/m/bitt, nihe 0 0 kuni 64,255 impulssi/m
LfactorTyreCircumference 2. 0,125 10 m/bitt, 0 nihe 0 kuni 8,031 m
WrvehicleCharacteristicFactor 2. 0,001 impulssi/m/bitt, 0 nihe 0 kuni 64,255 impulssi/m
TyreSize 15. ASCII ASCII
NextCalibrationDate 3. Téapsemalt vt tabel 41
SpeedAuthorised 2. 1/256 km/h/bitt, nihe 0 0 kuni 250,996 km/h
RegisteringMemberState 3. ASCII ASCII
VehicleRegistrationNumber 14. Tapsemalt vt tabel 42
VIN 17. ASCII ASCII
SealDataVu 55 Tapsemalt vt tabel 43
ByDefaultLoadType 1. Téapsemalt vt tabel 44
VuSerialNumber 8. Téapsemalt vt tabel 45
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SensorSerialNumber 8. Téapsemalt vt tabel 45

SensorGNSSSerialNumber 8. Téapsemalt vt tabel 45

RemoteCommunicationModule- 8. Téapsemalt vt tabel 45

SerialNumber

TachographCardsGen1Suppres- 2. Tapsemalt vt tabel 46

sion

VehiclePosition 14. Téapsemalt vt tabel 47

CalibrationCountry 3. ASCII NationAlpha, nagu on kindlaks
madratud 1. liites

CPR_075 Tabelis 40 on parameetri TimeDate erinevate baitide vormingute tdpsemad andmed.
Tabel 40
Parameetri TimeDate iiksikasjalik vorming (parameetri recordDataldentifier vairtus: # FI0B)

Bait Parameetri madratlus Tépsus Toimeulatus

1. Sekundid 0,25 s/bitt, nihe 0's 0 kuni 59,75 s

2. Minutid 1 min/bitt, nihe 0 min 0 kuni 59 min

3. Tunnid 1 h/bitt, nihe 0 h 0 kuni 23 tundi

4. Kuu 1 kuu/bitt, nihe 0 kuud 1 kuni 12 kuud

5. Piev 0,25 pdeva/bitt, nihe 0 péiiﬁva (vt markust tabeli 41 0,25 kuni 31,75 pideva

a
6. Aasta 1 aasta/bitt, nihe + 1985 aastat 1985 kuni 2235 aastat
(vt markust tabeli 41 all)

7. Kohalik minutinihe 1 min/bitt, nihe — 125 min — 59 kuni + 59 min
8. Kohalik tunninihe 1 h/bitt, nihe — 125 tundi —23 kuni + 23 tundi
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CPR_076 Tabelis 41 on parameetri NextCalibrationDate erinevate baitide vormingute tdpsemad
andmed.
Tabel 41
Parameetri NextCalibrationDate iiksikasjalik vorming (parameetri recordDataldentifier
vidrtus: # F922)
Bait Parameetri madratlus Tépsus Toimeulatus
1. Kuu 1 kuu/bitt, nihe 0 kuud 1 kuni 12 kuud
2. Piev 0,25 péeva/bitt, nihe 0 pieva (vt 0,25 kuni 31,75 péeva
markust allpool)
3. Aasta 1 aasta/bitt, nihe + 1985 aastat 1985 kuni 2235 aastat
(vt markust allpool)
Mirkus parameetri ,piev” kasutamise kohta
1) Kuupdeva vddrtus 0 on kehtetu. Viidrtusi 1, 2, 3 ja 4 kasutatakse kuu esimese pieva identimiseks;
véidrtustega 5, 6, 7 ja 8 idenditakse kuu teine péev jne.
2) See parameeter ei mdjuta ega muuda eespool esitatud tunniparameetrit.
Mirkus parameetri ,aasta“ kasutamise kohta
Aasta vadrtus 0 tdhistab aastat 1985; védrtus 1 tdhistab aastat 1986 jne.
CPR_078 Tabelis 42 on kirjeldatud parameetri VehicleRegistrationNumber erinevate baitide
vormingud.
Tabel 42
Parameetri VehicleRegistrationNumber iiksikasjalik vorming (parameetri recordDatal-
dentifier viirtus: # FI7E)
Bait Parameetri méiratlus Tépsus Toimeulatus
1. Koodilehekiilg (nagu on kindlaks ei kohaldata VehicleRegistrationNumber
madratud 1. liites)
2-14 Soiduki registreerimisnumber (nagu ei kohaldata VehicleRegistrationNumber
on kindlaks méaratud 1. liites)
CPR_090 Tabelis 43 on kirjeldatud parameetri SealDataVu erinevate baitide vormingud.
Tabel 43
Parameetri SealDataVu iiksikasjalik vorming (parameetri
recordDataldentifier viirtus: # FID3)
Bait Parameetri madratlus Tépsus Toimeulatus
1-11 sealRecord1. Vorming SealRecord, ei kohaldata SealRecord
nagu on kindlaks méiratud 1. liites.
12-22 sealRecord2. Vorming SealRecord, ei kohaldata SealRecord
nagu on kindlaks maaratud 1. lites.
23-33 sealRecord3. Vorming SealRecord, ei kohaldata SealRecord
nagu on kindlaks maaratud 1. liites.
34-44 sealRecord4. Vorming SealRecord, ei kohaldata SealRecord
nagu on kindlaks maaratud 1. liites.
45-55 | sealRecord5. Vorming SealRecord, ei kohaldata SealRecord

nagu on kindlaks maaratud 1. liites.
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MARKUS Kui kasutusel on vihem kui viis plommi, miiratakse kaikide kasutamata parameetrite sealRecords

jaoks andmetiiiibi EquipmentType vddrtuseks 15, st kasutamata.

CPR_091 Tabelis 44 on kirjeldatud parameetri ByDefaultLoadType erinevate baitide vormingud.

Tabel 44

Parameetri ByDefaultLoadType iiksikasjalik vorming (parameetri recordDataldentifier

viirtus: # FID5)

Bait

Parameetri mairatlus

Tapsus

Toimeulatus

loadType

"00’H: maaratlemata koorma tiitip
"01’H: kaubad

'02'H: reisijad

ei kohaldata

'00'H kuni '02'H

CPR_092 Tabelis 45 kirjeldatud parameetrite VuSerialNumber, SensorSerialNumber, SensorGNSS-
SerialNumber ja RemoteCommunicationModuleSerialNumber erinevate  baitide

vormingud.

Tabel 45

Parameetrite VuSerialNumber, SensorSerialNumber, SensorGNSSSerialNumber ja
RemoteCommunicationModuleSerialNumber iiksikasjalik vorming (parameetri
recordDataldentifier viirtused: # F9D4, F9DO, F9D2, F9D1)

Bait

Parameetri mairatlus

Tapsus

Toimeulatus

VuSerialNumber, SensorSerialNumber,
SensorGNSSSerialNumber ja
RemoteCommunicationModuleSerialNumber:

Vorming ExtendedSerialNumber, nagu on kindlaks maira-

tud 1. liites.

ei kohaldata

ExtendedSerialNumber
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CPR_093 Tabelis 46 on kirjeldatud parameetri TachographCardsGen1Suppression erinevate baitide
vormingud.

Tabel 46

Parameetri TachographCardsGen1Suppression iiksikasjalik vorming (parameetri
recordDataldentifier viirtus: # FID6)

Bait Parameetri madratlus Tapsus Toimeulatus

1-2 TachographCardsGen1Suppression. Vorming ei kohaldata '0000'H, "A5E3'H
TachographCardsGen1Suppression, nagu on kindlaks
madratud 1. liites.

CPR_094 Tabelis 47 on kirjeldatud parameetri VehiclePosition erinevate baitide vormingud.
Tabel 47

Parameetri VehiclePosition iiksikasjalik vorming (parameetri recordDataldentifier
viirtus: # FID7)

Bait Parameetri mairatlus Tapsus Toimeulatus
1-4 Médrati kindlaks sdiduki asukoha ajatempel. ei kohaldata TimeReal
5. GNSSi tdpsus ei kohaldata GNSSAccuracy
6-11 Soiduki asukoht ei kohaldata GeoCoordinates
12 Autentimisstaatus ei kohaldata PositionAuthenticationStatus
13 Praegune riik ei kohaldata NationNumeric
14. Praegune piirkond ei kohaldata RegionNumeric

Mirkus: pirast soiduki asukoha ajakohastamist vdib praeguse riigi ja piirkonna ajakohastamise edasi
liikata.”;

(36) 9. liidet muudetakse jargmiselt:
(a) sisukorrale lisatakse punkt 9:
»9. OSNMA KATSED*
(b) punkti 1 muudetakse jargmiselt:
i) punktile 1.1 lisatakse jargmine 15ik:

,Soidukiseadme voi GNSSi vilisseadme funktsionaalsete katsete eest vastutav litkmesriigi ametiasutus peab
tagama, et sissechitatud GNSSi vastuvdtja on edukalt labinud kdesolevas liites kirjeldatud OSNMA katsed.
Neid katseid kisitatakse sdidukiseadme vdi GNSSi vilisseadme funktsionaalsete katsete osana.”;

ii) punktile 1.2 lisatakse jargmine viide:

,RGODP JRC tehniline aruanne — Receiver guidelines for OSNMA data processing (OSNMA
andmetootluse vastuvdtja suunised);
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(c) punkti 2 read 3.1 kuni 3.41 asendatakse jirgmisega:

,3.1. | Olemasolevad funktsioonid 02,03, 04, 05,07, 382,
3.2. Kasutusreziimid 09 kuni 11*, 134, 135
3.3. Funktsioonid ja andmetele juurdepdisu digused 12* 13* 382, 383, 386 kuni 389
3.4. Kaartide sisestamise ja viljavdtmise seire 15,16,17,18, 19* 20* 134
3.5. Kiiruse, asukoha ja vahemaa mddtmine 21 kuni 37

3.6. Aja mootmine (katse tehtud temperatuuril 20 °C) 38 kuni 43

3.7. Juhi tegevuse seire 44 kuni 53, 134

3.8. Juhtimisstaatuse seire 54,55ja 134

3.9. Juhtide sissekanded 56 kuni 62¢

3.10. | Ettevottelukkude haldamine 63 kuni 68

3.11. | Kontrollitegevuse seire 69,70

3.12. | Sundmuste ja/voi vigade tuvastamine 71 kuni 88a, 134

3.13. | Seadme identimisandmed 93*,94%, 97,100

3.14. | Juhi- v8i tookojakaardi sisestamise ja valjavétmise andmed 102* kuni 104*

3.15. | Andmed juhi tegevuse kohta 105* kuni 107*

3.16. | Koha- ja asukohaandmed 108* kuni 112*

3.17. | Labis6idumoddiku andmed 113* kuni 115*

3.18. | Uksikasjalikud andmed kiiruse kohta 116*

3.19. | Andmed siindmuste kohta 117*

3.20. | Andmed vigade kohta 118*

3.21. | Kalibreerimisandmed 119* kuni 121*

3.22. | Andmed aja korrigeerimise kohta 124* 125%

3.23. | Andmed kontrollitegevuse kohta 126*,127*

3.24. | Andmed ettevottelukkude kohta 128*

3.25. | Andmed allalaadimistegevuse kohta 129*

3.26. | Andmed eritingimuste kohta 130% 131*

3.27. | Soidumeerikukaartide andmed 132* 133*

3.28. | Piiriiiletused 133a* kuni 133d*

3.29. | Peale- voi mahalaadimistoiming 133e* kuni 133i*

3.30. | Digitaalkaart 133j* kuni 133¢*

3.31. | Registreerimine ja salvestamine sdidumeerikukaartidele 136,137, 138% 139%, 141%, 142,

143
144, 145, 146*, 147*, 147a%,
147b*, 148*, 149, 150, 150a
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3.32. | Kuvamine 90, 134,
151 kuni 168,
PIC_001, DIS_001
3.33. | Trikkimine 90, 134,
169 kuni 181, PIC_001, PRT_001
kuni PRT 014
3.34. | Hoiatus 134, 182 kuni 191,
PIC_001
3.35. | Andmete allalaadimine vilisandmekandjale 90, 134,192 kuni 196
3.36. | Kaugside pidamine sihiparaseks teedarseks kontrolliks 197 kuni 199
3.37. | Andmevahetus tiiendavate viliste seadmetega 200, 201
3.38. | Kalibreerimine 202 kuni 206*, 383, 384, 386 kuni
391
3.39. | Teeddrne kalibreerimiskontroll 207 kuni 209
3.40. | Aja korrigeerimine 210 kuni 212*
3.41. | Piiritletuste seire 226a kuni 226¢
3.42. | Tarkvara uuendamine 226d kuni 226f
3.43. | Lisafunktsioonide pdhjustatud hiirete viltimine 06, 425
3.44. | Liikumisanduri liides 02,122
3.45. | GNSSi vilisseade 03,123
3.46. | Kontrollida, et sdidukiseade tuvastab, registreerib ja salvestab 217
soidukiseadme tootja kindlaks maaratud siindmuse(d) ja/voi vea(d),
kui tihendatud litkumisandur reageerib sdiduki litkumise jalgimist
segavatele magnetviljadele.
3.47. | Sifrikomplekt ja domeeni standardparameetrid CSM_48,
CSM_50%

(d) lisatakse punkt 9:

»9. OSNMA KATSED

9.1.

9.2

Sissejuhatus

Kiesolevas peatiikis kirjeldatakse katseid, millega tdendatakse OSNMA nduetekohast rakendamist
GNSSi vastuvotjas. Kuna satelliitsignaali autentimist teostab itksnes GNSSi vastuvdtja sdltumatuna
sdidumeeriku mis tahes muust komponendist, voib kiesolevas peatiikis sitestatud katsed teha GNSSi
vastuvdtja kui eraldiseisva elemendiga. Sellisel juhul esitab sdidumeeriku tootja tiiiibikinnitusasutusele
aruande, milles kirjeldatakse GNSSi vastuvdtja tootja vastutusel tehtud katsete kdiku ja tulemusi.

Kohaldatavad tingimused

— OSNMA Kkatsetes kindlaks mairatud libimise/mitteldbimise kriteeriumid loetakse kehtivaks ainult

kindlaksméaratud katsetingimuste puhul.

— Kriteeriumid voidakse Galileo OSNMA teenusedeklaratsiooni esitamise ajal 14bi vaadata, vottes

arvesse sellega seotud teenuste osutamise kohustusi.
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9.3. Maisted ja lithendid

9.3.1. Mdisted

GNSS kiilm-[soe-/kuumkai-  osutab GNSSi vastuvdtja kiivitusseisundile, mis pShineb aja (T), kehtiva
vitus: almanahhi (A), efemeeriidide (E) ja asukoha (P) kittesaadavusel:

— GNSSi kiilmkdivitus: puudub
— GNSSi soekiivitus: T, A, P
— GNSSi kuumkiivitus: T, A, E, P.
OSNMA kiilm/soe/kuum- viitab OSNMA funktsiooni kaivitustingimusele, mis pohineb avaliku

kdivitus: votme (P) ja DSM-KROOTi (K) teabe kittesaadavusel (nagu on
mddratletud 12. liites osutatud OSNMA vastuvdtja suunistes):

— OSNMA kiilmkiivitus: puudub
— OSNMA soekiivitus: P
— OSNMA kuumbkiivitus: P, K.

9.3.2. Lithendid

ADKD Authentication Data & Key Delay (autentimisandmed ja vétme hilistus)
DSM-KROOT Digital Signature Message KROOT (digitaalallkirja sénum KROOT)

GNSS Global Navigation Satellite System (globaalne satelliitnavigatsioonisiisteem)

KROOT Root Key of the TESLA key chain (TESLA votmeahela juurvdti)

MAC Message Authentication Code (sdnumiautentimiskood)

NMACK Number of MAC & key blocks (per 30 seconds) (sdnumiautentimiskoodi number ja
votmeplokid (30 sekundi kohta))

OSNMA Galileo Open Service Navigation Message Authentication (Galileo avatud teenuse
navigeerimissdnumite autentimine)

SLMAC Slow MAC (aeglane sdnumiautentimiskood)

TESLA Timed Efficient Stream Loss-tolerant Authentication (ajatdhus vookadu taluv

autentimine) (OSNMAs kasutatav protokoll)

9.4. GNSSi signaalide genereerimise seadmed

GNSSi signaalide genereerimiseks saab kasutada mitut tugisiisteemi hélmavat GNSSi simulaatorit, mis
toetab OSNMA sdnumite edastamist. Teise vOimalusena saab kasutada raadiosagedussignaali
taasesitusseadet, mis voimaldab esitada failidest vdetud GNSSi signaali proove. Tiiiipiline bittsiigavus ja
samplimissagedus on vastavalt 4 bitti I/Q ja 10 MHz.

Eeldatakse, et GNSSi vastuvdtjal on liidesed vastuvdtja malu vabastamiseks (avaliku votme, KROOT],
kellainfo, asukohateabe, efemeriidide ja almanahhi iseseisvaks kustutamiseks), OSNMA ajastuse
kontrollimise ndude tditmise jaoks vastuvdtja kohaliku aja seadmiseks ning kriiptograafilise teabe
laadimiseks. Need kidsud vdivad olla ainult katsetamise eesmargil ja seetdttu ei pruugi need olla
vastuvdtja tavatooreziimil kittesaadavad.

9.5 Katse tingimused
9.5.1. GNSSi tingimused
Imiteeritud voi taasesitatud GNSSi signaalidel on jargmised omadused:
— staatilise kasutaja vastuvotja tegevuste jada;

— vihemalt GPSi ja Galileo tugisiisteemid;
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— sagedus E1/L1;

— vihemalt neli Galileo satelliiti, mille kdrgusnurk on suurem kui 5%

— iga katse puhul ndutav kestus;

— konstantsed navigeerimise efemeriidid satelliitidelt katse ajal.

9.5.2. OSNMA tingimused

Raadiosagedusliku signaalina edastatud OSNMA sonumil on jargmised omadused:

— HKROOTi sénum, mille OSNMA-staatuseks on mdairatud t66 voi katse, ning kaheksast plokist
koosnev fikseeritud DSM-KROOTi sdnum kehtiva ahela jaoks;

— vihemalt neli Galileo satelliiti, mis edastavad OSNMAL;

— MACKi sonum ithe MACK-plokiga (st NMACK = 1) ja vahemalt iiks ADKD = 0 ja iiks ADKD = 12
satelliidi ja MACK-ploki kohta;

— mirgi pikkus 40 bitti;

— OSNMA vastuvdtja suunistes ndutud minimaalne ekvivalentsildi pikkus (praegu 80 bitti).

Kui ei ole margitud teisiti, peab vastuvétja sisemine aeg olema piisava tipsusega teada ja imiteeritud
ajaga nduetekohaselt joondatud. See tagab, et OSNMA lihteaja siinkroniseerimise ndue on tdidetud
iga katsetingimuse puhul, st nominaalne siinkroniseerimine kdigi katsete puhul peale SLMACi katse.
Tépsem info aja ldhtestamise kohta on esitatud OSNMA vastuvdtja suunistes.

Tahelepanu: kindlaksmadratud ldbimise/mitteldbimise kriteeriumid on konservatiivsed ega kajasta
eeldatavat Galileo OSNMA toimivust.

9.6. Katse tehniline kirjeldus

Nr Katse

Kirjeldus

Seotud nduded

1. Halduskontroll

1.1. Dokumendid

Dokumentide igsus

2. Uldised katsed

2.1. OSNMA kuumkiivitus

Eesmirk: kontrollida, et GNSSi vastuvotja
arvutab asukoha OSNMA abil pérast
kuumkdivitust.

Katse kaik

GNSSi vastuvotja kaivitub GNSSi ja OSNMA
kuumkdivitustingimustes ning votab vastu
nahtavate Galileo satelliitide signaale.
Vastuvotja autendib Galileo navigatsiooni-
andmed OSNMA abil (ADKD = 0) ja esitab
autenditud andmetega asukoha.
Labimise/mitteldbimise kriteerium: vastuvot-

ja arvutab autenditud lukustatud asukoha
160 sekundi jooksul.

12. liide,
GNS_3b
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2.2.

OSNMA soekiivitus

Eesmirk: kontrollida, et GNSSi vastuvotja
arvutab asukoha OSNMA abil pérast
soekdivitust.

Katse kaik

Enne katse alustamist kustutatakse efemerii-
dide ja KROOTi teave GNSSi vastuvdtja ma-
lust, et tagada GNSSi ja OSNMA soekdivitus.
GNSSi vastuvdtja kidivitub ja votab vastu nah-
tavate Galileo satelliitide signaale.

DSM-KROOT vdetakse vastu ja kontrollitak-
se.

Vastuvdtja autendib Galileo navigatsiooni-
andmed OSNMA abil (ADKD = 0) ja esitab
autenditud andmetega asukoha.

Labimise/mitteldbimise kriteerium: vastuvot-

ja arvutab kehtiva autenditud lukustatud asu-
koha 430 sekundi jooksul.

12. liide,
GNS_3b

2.3.

OSNMA soekdivitus
SLMACiga

Eesmirk: kontrollida, et GNSSi vastuvdtja
arvutab asukoha OSNMA abil pérast
soekdivitust aja lihtestamisega, mis nduab
SLMACi reziimi, nagu on mairatud OSNMA
vastuvOtja suunistes.

Katse kaik

Vastuvdtja sisemine aeg seatakse nii, et lahtea-
ja madramatus jaab vahemikku 2-2,5 minu-
tit, mistdttu rakendub OSNMA vastuvdtja
suuniste kohaselt reziim Slow MAC.

Enne katse alustamist kustutatakse efemerii-
dide ja KROOTI teave GNSSi vastuvdtja ma-
lust, et tagada GNSSi ja OSNMA soekdivitus.
GNSSi vastuvdtja kdivitub ja votab vastu nah-
tavate Galileo satelliitide signaale.
DSM-KROOT voetakse vastu ja kontrollitak-
se.

Vastuvotja autendib Galileo navigatsiooni-
andmed ainult OSNMA Slow MACi abil
(ADKD = 12) ja esitab autenditud andmetega
asukoha.

Labimise/mittelabimise kriteerium: vastuvot-
ja arvutab kehtiva autenditud lukustatud asu-
koha 730 sekundi jooksul.

12. liide,
GNS_3b
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2.4.

OSNMA kuumkiivitus
taasesitatud signaaliga

Eesmirk: kontrollida, et GNSSi vastuvotja
tuvastab taasesitatud signaali.
Katse kaik

GNSSi vastuvdtja kdivitub GNSSi ja OSNMA
kuumkdivitustingimustes ning votab vastu
nahtavate Galileo satelliitide signaale.

Vastuvotja autendib Galileo navigatsiooni-
andmed OSNMA abil (ADKD = 0) ja esitab
autenditud andmetega asukoha.

Kui vastuvdtja annab PVT-lahenduse auten-
ditud andmetega, liilitatakse see vilja.

Imiteeritakse taasesitatud signaal, mille hilis-
tus vorreldes eelmisega on 40 sekundit, ja
vastuvdtja lilitatakse sisse.

Vastuvdtja tuvastab, et Galileo siisteemi aeg
signaal Shuruumis aja jirgi ja kohalik ajastus
ei vasta siinkroniseerimisndudele ning pea-
tab OSNMA andmete to6tlemise, nagu on
médratud OSNMA vastuvdtja suunistes.

Labimise/mitteldbimise kriteerium: vastuvot-
ja tuvastab taasesituse ja ei arvuta autenditud
kehtivat asukohta alates taasesituse algusest
kuni katse 16puni.

12. liide,
GNS_3b

2.5.

OSNMA kuumkiivitus
valeandmetega

Eesmirk: kontrollida, et OSNMA tuvastab
valeandmeid.
Katse kiik

GNSSi vastuvotja kdivitub GNSSi ja OSNMA
kuumkiivitustingimustes.

GNSSi vastuvdtja peab suutma vastu votta
koigi ndhtavate Galileo satelliitide signaali ja
kontrollida nende navigeerimissdnumite au-
tentsust OSNMA abil.

Vahemalt iiks bitt igalt Galileo satelliidilt saa-
dud efemeriidide andmetest ei vasta origi-
naal- ja autenditud andmetele, kuid Galileo
[/[NAV-sonum peab olema sidus, sealhulgas
CRC.

Labimise/mitteldbimise kriteerium: vastuvot-
ja tuvastab valeandmed 160 sekundi jooksul
ja eiarvuta autenditud kehtivat asukohta kuni
katse 16puni.

12. liide,
GNS_3b
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“,
’

(37) 12.liidet muudetakse jargmiselt:
(a) sisukorda muudetakse jirgmiselt:
i)  punkti 1.1 jirele lisatakse punkt 1.1.1:
,1.1.1. Viited*
ii)  punkt 2 asendatakse jirgmisega:
»2. GNSSi VASTUVC)T]A PEAMISED OMADUSED*;
i) punkt 3 asendatakse jirgmisega:
»3. GNSSi VASTUVC)T]ALT SAADUD LAUSENDID*
iv) lisatakse punktid 4.2.4 ja 4.2.5:
,4.2.4. Kdsu WriteRecord struktuur
4.2.5. Muud kdsud;
v)  punkt 5.2 asendatakse jirgmisega:
,5.2. Teabe edastamine GNSSi vastuvdtjalt sdidukiseadmele*;
vi) punkt 5.2.1 jdetakse vilja;
vii) lisatakse punktid 5.3, 5.4 ja 5.4.1:
,5.3. Teabe edastamine sdidukiseadmelt GNSSi vastuvétjale
5.4. Vigade kitlemine
5.4.1. Asukohateabe mittelackumine GNSSi vastuvotjast;
viii) punktid 6 ja 7 asendatakse jirgmisega:
,6. ASUKOHAANDMETE TOOTLEMINE JA SALVESTAMINE SOIDUKISEADMES
7. VASTUOLU GNSSI KELLAAJA ANDMETES*;
ix) lisatakse punkt 8:
,8. VASTUOLU SOIDUKI LIIKUMISANDMETES*;
(b) punkti 1 muudetakse jargmiselt:
i) joonisele 1 eelnev tekst asendatakse jirgmisega:

1. SISSEJUHATUS

Kiesolevas liites esitatakse tehnilised nduded sdidukiseadmes kasutatavale GNSSi vastuvdtjale ja
GNSSi andmetele, sealhulgas protokollidele, mida tuleb rakendada, et tagada positsioneerimisteabe
turvaline ja dige edastamine.

1.1. Kohaldamisala

GNS_1  Soidukiseade kogub asukohaandmeid vihemalt ithest GNSSi satelliidivorgust.

Soidukiseade voib olla GNSSi vilisseadmega voi ilma selleta, nagu on kirjeldatud
joonisel 1.%

ii) punkti 1.1 jérele lisatakse punkt 1.1.1:
,1.1.1. Viited
Liite kdesolevas osas kasutatakse jargmisi viiteid.

NMEA NMEA (National Marine Electronics Association) 0183 Interface Standard, V4.11 (USA
Riikliku Mereelektroonika Uhingu NMEA liidesestandard 0183);
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iii) punktile 1.2 lisatakse jargmised lithendid:

,»OSNMA Galileo Open Service Navigation Message Authentication (Galileo avatud teenuse
navigeerimissonumite autentimine)
RTC Real Time Clock (reaalajakell)

(c) punkti 2 muudetakse jargmiselt:

i) pealkiri asendatakse jargmisega:

,2. GNSSi VASTUVOTJA PEAMISED OMADUSED*;

ii) alapunkt GNS_3 asendatakse jargmisega:

,GNS_3 GNSSi vastuvdtja peab toetama Galileo avatud teenuse navigeerimissdnumite autentimist
(OSNMA).

iii) lisatakse alapunktid GNS_3a kuni GNS_3g:

,GNS_3a GNSSi vastuvdtja peab tegema mitu jarjepidevuse kontrolli, tagamaks, et OSNMA andmete
alusel GNSSi vastuvdtja arvutatud mootmed annavad tulemuseks dige teabe sdiduki
asukoha, kiiruse ja andmete kohta ning neid ei ole seega mojutanud iikski viline riinne,
nditeks majakpete. Nimetatud jarjepidevuse kontrollid hlmavad néiteks jargmist:

— ebatavalise voimsuskiirguse tuvastamine automaatse vdimenduse reguleerimise ja
kandevsageduse-miira suhte (C/NO) kombineeritud seire abil,

— pseudokauguse modtmise jirjepidevus ja Doppleri modtmise jarjepidevus ajas,
sealhulgas jarskude modtmishiipete tuvastamine,

— vastuvotja autonoomse tervikluse seire meetodid, sealhulgas hinnangulise asukohaga
vastuolus olevate mdotmiste tuvastamine,

— asukoha ja kiiruse kontroll, sealhulgas ebatavalised asukoha- ja kiiruselahendused,
ootamatud hiipped ja kditumine, mis ei ole kooskdlas sdiduki diinaamikaga,

— aja ja sageduse jarjepidevus, sealhulgas ajahiipped ja -nihked, mis ei vasta vastuvotja
kella karakteristikutele.

GNS_3b Euroopa Komisjon to6tab vilja ja kiidab heaks jargmised dokumendid:

— Signaal Shuruumis liidese juhenddokument (SIS ICD), milles tdpsustatakse
tiksikasjalikult Galileo signaalis edastatud OSNMA teavet.

— OSNMA vastuvdtja suunised, milles esitatakse vastuvdtjate nduded ja protsessid, et
tagada OSNMA turvaline rakendamine, ning soovitused OSNMA  toimivuse
parandamiseks.

Sisemistesse vOi vdlimistesse sdidumeerikutesse paigaldatavad GNSSi vastuvotjad tuleb
konstrueerida SIS ICD ja OSNMA vastuvétja suuniste kohaselt.
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GNS_3c GNSSi vastuvdtja peab edastama asukohasdnumeid (mida kiesolevas lisas ja selle liidetes
nimetatakse autenditud asukohasdonumiteks), mis on koostatud iiksnes nende satelliitide
abil, mille navigeerimissdnumite autentsus on edukalt kinnitatud.

GNS_3d GNSSi vastuvotja peab edastama ka standardseid asukohasdnumeid, mis on koostatud
nahtavate satelliitide abil olenemata sellest, kas need on autenditud v&i mitte.

GNS_3e GNSSi vastuvdtja peab kasutama sdidukiseadme reaalajakella (RTC) etalonajana OSNMA
jaoks vajalikuks aja siinkroniseerimiseks.

GNS_3f GNSSi vastuvdtja peab saama sdidukiseadme RTC aja sdidukiseadmelt.

GNS_3g GNSSi vastuvdtja peab saama IC lisa ndudes 41 kindlaks méddratud maksimaalse ajanihke

soidukiseadmelt koos sdidukiseadme RTC ajaga.”;

(d) punkt 3. asendatakse jirgmisega:

»3. GNSSi VASTUVOTJALT SAADUD LAUSENDID

Kiesolevas punktis kirjeldatakse lausendeid, mida kasutatakse aruka sdidumeeriku to6s standardsete ja
autenditud asukohasénumite edastamiseks. Kdesolevas punkti nduded kehtivad nii GNSSi vilisseadmega kui
ka ilma selleta aruka sdidumeeriku kohta.

GNS_4 Standardsed asukohaandmed pohinevad GNSSi andmeid sisaldaval NMEA-lausendil
Recommended Minimum Specific (RMC, minimaalne soovitatav teave), mis hdlmab
asukohateavet (laius- ja pikkuskraad), kellaaega UTC vormingus (ttmmss.ss) ja kiirust
maapinna suhtes sdlmedes ning tiiendavaid andmeid.

RMC-lausendi vorming on jargmine (vastavalt NMEA standardile V4.11):
Joonis 2

RMC-lausendi struktuur

1 2 3 4 5 6 7 8 9 1011121314

I I e ey

$-RMC hhmmss.ss,A lllL1La,yyyyy.yy,a,x.x,x.x,xxxx,x.X,3,a,a*hh

1) Kellaaeg (UTC)

2) Staatus, A= Kehtiv asukoht, V= Hoiatus

3) Laiuskraad

4) Nvois

5) Pikkuskraad

6) EvoiW

7)  Kiirus maapinna suhtes sdlmedes

8) Tegelik teekonnanurk kraadides geograafilise pShjasuuna suhtes
9) Kuupiéev, ppkkaa

10) Magnetiline varieeruvus kraadides
11) Evai W
12) FAA reziimi naidik
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13) Navigatsiooniolek
14) Kontrollsumma
Navigatsiooniolek on vabatahtlik ja seda ei pruugi RMC lausendis olla.

Staatusest nihtub, kas GNSSi signaal on kittesaadav. Niikaua kui staatuseks ei ole
margitud A, ei saa vastuvdetud andmeid (nt aeg voi pikkuskraad/laiuskraad) kasutada
soiduki asukoha salvestamiseks sdidukiseadmes.

Asukoha madramise tdpsus pohineb eespool kirjeldatud RMC-lausendi vormingul. Valjade
3 ja 5 esimest osa kasutatakse kraadide viljendamiseks. Ulejadnud numbritega
viljendatakse minuteid kolme kiimnendkohaga. Seega on mdiramise tipsus 1/1 000
minutit ehk 1/60 000 kraadi (1 minut on 1/60 kraadi).

GNS_4a Autenditud asukohaandmed pdhinevad NMEA tiitipi lausendil Authenticated Minimum
Specific (AMC, minimaalne autenditud teave), mis hdlmab asukohateavet (laius- ja
pikkuskraad), kellaaega UTC vormingus (ttmmss.ss) ja kiirust maapinna suhtes sdlmedes
ning tiiendavaid andmeid.

AMC-lausendi vorming on jirgmine (vastavalt NMEA standardile V4.11, vilja arvatud
vadrtus nr 2):

Joonis 3

AMC-lausendi struktuur

_

6 7 8 9 1011121314

2 3 4 5
! R iy

$-AMC hhmmss.ss, A lllL1La,yyyyy.yy,a,x.x,x.x,xxxx,X.X,a,a,a*hh

1) Kellaaeg (UTC)

2) Staatus: A = autenditud asukoht (kindlaks tehtud vdhemalt nelja sellise satelliidi abil, mille navigeerimissdnumite
autentsus on edukalt kinnitatud), ] = jamming v&i O = muu GNSSi riinnak, kui navigeerimissdnumite autentimist ei ole
tehtud voi see on ebadnnestunud (jdrjepidevuse kontroll rakendatud GNS_3a kohaselt), F = navigeerimissonumite
autentimine on ebadnnestunud (tuvastanud OSNMA kontrollid, mis on kindlaks mdiratud GNS_3b-s osutatud
dokumentides), V = tithi (autenditud asukoht ei ole kittesaadav mis tahes muul pohjusel)

3) Laiuskraad

4) Nvéis

5) Pikkuskraad

6) EvoiW

7) Kiirus maapinna suhtes sdlmedes

8) Tegelik teekonnanurk kraadides geograafilise pdhjasuuna suhtes

9) Kuupiev, ppkkaa

10) Magnetiline varieeruvus kraadides

11) Evoi W

12) FAA reziimi ndidik
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13) Navigatsiooniolek

14) Kontrollsumma
Navigatsiooniolek on vabatahtlik ja seda ei pruugi AMC lausendis olla.

Staatus nditab, kas autenditud asukoht GNSSi jirgi on kittesaadav, kas on tuvastatud
riinnak GNSSi signaalidele, kas navigeerimissdnumite autentimine on ebadnnestunud voi
kas asukoht GNSSi jirgi on tithi. Kui staatuse véirtuseks ei ole madratud A, loetakse
saadud andmed (nt aeg vdi pikkuskraad/laiuskraad) kehtetuks ning neid ei tohi kasutada
sdiduki asukoha salvestamiseks sdidukiseadmes. Kui staatuse vairtuseks on miiratud J
(jamming), O (muu GNSSi riinnak) voi F (navigeerimissonumite autentimine on
ebadnnestunud), registreeritakse sdidukiseadmes GNSSi anomaalia, nagu on kindlaks
maédratud IC lisas ja 1. liites (EventFaultCode).

GNS_5 Soidukiseade peab salvestama sdidukiseadme andmebaasi asukohateabe laius- ja
pikkuskraadides tipsusega 1/10 minutit v6i 1/600 kraadi, nagu on kirjeldatud 1. liites
andmetiiiibi GeoCoordinates puhul.

Soidukiseade voib signaali kittesaadavuse ja standardsete asukohtade tipsuse
kindlaksmédramiseks ja salvestamiseks kasutada NMEA standardi V4.11 kohast kisku
GSA (GPS DOP ja aktiivsed satelliidid). Eelkdige kasutatakse salvestatud asukohaandmete
tdpsuse hindamiseks nditajat HDOP (vt punkt 4.2.2). Soidukiseadmes salvestatakse
horisontaalse tipsuse kao (HDOP) see véirtus, mis vastab kittesaadavate GNSSide puhul
saadud HDOP viirtustest vdikseimale.

GNSSi identimisandmed osutavad vastavatele NMEA identimisandmetele iga GNSSi
tugisiisteemi ja satelliidipdhise vdimendussiisteemi (SBAS) kohta.

Joonis 4

GSA-lausendi struktuur (standardsed asukohad)

1234 1415 16 1718 19

i it

$-GSA,a2,3,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X.X,X.X,X.X,a¥hh

1) Valikureziim
2) Reziim
3) Lukustamisel kasutatud 1. satelliidi identimistunnus

4) Lukustamisel kasutatud 2. satelliidi identimistunnus

14) Lukustamisel kasutatud 12. satelliidi identimistunnus
15) PDOP
16) HDOP

17) VDOP
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18) Siisteemi identimistunnus

19) Kontrollsumma
Navigatsiooniolek on vabatahtlik ja seda ei pruugi GSA lausendis olla.

Samamoodi vdib sdidukiseade signaali kittesaadavuse ja autenditud asukohtade tdpsuse
kindlaksmédramiseks ja salvestamiseks kasutada NMEA tiiipi lausendi kidsku ASA
(autenditud aktiivsed satelliidid). Vaartused 1 kuni 18 on mdiratletud NMEA standardis
V4.11.

Joonis 5

ASA-lausendi struktuur (autenditud asukohad)

1234 14 15 16 17 18 19

il 111l

$-ASA,2,a,X,X,%,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X.X,X.X,X.X,a*hh

1) Valikureziim

2) Reziim

3) Lukustamisel kasutatud 1. satelliidi identimistunnus

4) Lukustamisel kasutatud 2. satelliidi identimistunnus

14) Lukustamisel kasutatud 12. satelliidi identimistunnus
15) PDOP

16) HDOP

17) VDOP

18) Siisteemi identimistunnus

19) Kontrollsumma
Navigatsiooniolek on vabatahtlik ja seda ei pruugi ASA lausendis olla.

GNS_6 Kui kasutatakse GNSSi vilisseadet, salvestatakse GNSSi turvalises transiiveris GSA-lausend
kirjenumbriga 02 kuni 06 ning ASA-lausend kirjenumbriga 12 kuni 16.

GNS_7 Salvestatud andmete lugemise kédsu suuruse madramiseks kasutatavate lausendite (nt RMC,
AMC, GSA, ASA vm) maksimumsuurus on 85 baiti (vt tabel 1).%
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(e) punkti 4 muudetakse jargmiselt:
i)  punkti 4.1.1 alapunkti GNS_9 muudetakse jargmiselt:

1) 1digule b eelnev tekst asendatakse jargmisega:

,GNS_9 GNSSi vilisseade koosneb jargmistest komponentidest (vt joonis 6):

a) Kaubanduslik GNSSi vastuvdtja asukohaandmete edastamiseks GNSSi andmeliidese
kaudu. GNSSi andmeliides voib vastata nditeks NMEA standardile V4.11, kus GNSSi
vastuvdtja toimib rddkiva seadmena ja edastab NMEA-lausendeid GNSSi turvalisele
transiiverile — eelnevalt kindlaks madratud NMEA NMEA-lausendite ja NMEA sarnaste
lausendite komplekti puhul, mis peab sisaldama vihemalt RMC-, AMC-, GSA- ja ASA-
lausendeid, sagedusel 1 Hz. GNSSi andmeliidese to6tab omal valikul vilja GNSSi
vilisseadme tootja.”;

2) 1dik c asendatakse jargmisega:

,¢) Rikkumise tuvastamise funktsiooniga korpusesiisteem, mis iimbritseb nii GNSSi vastuvdtjat kui ka
GNSSi turvalist transiiverit. Rikkumise tuvastamise funktsiooni puhul rakendatakse turvalisuse
kaitse meetmeid, mis on ette nihtud aruka sdidumeeriku kaitseprofiilis.*;

ii) punkti 4.2.1 muudetakse jargmiselt:

1) alapunkt GNS_14 asendatakse jirgmisega:

,GNS_14 GNSSi vilisseadme ja sdidukiseadme vahelise andmeside protokoll peab toetama jargmisi
funktsioone:

1. GNSSi andmete (nt asukoht, aeg, kiirus) kogumine ja edastamine,
2. GNSSi vilisseadme seadistusandmete kogumine,

3. GNSSi vilisseadme ja sdidukiseadme vahelise ithenduse loomise, vastastikuse
autentimise ja seansivotmes kokku leppimise haldusprotokoll,

4. sdidukiseadme RTC aja ning tegeliku kellaaja ja sdidukiseadme RTC aja suurima
erinevuse edastamine GNSSi vilisseadmesse.”;

2) alapunkti GNS_18 jérele lisatakse jargmine alapunkt:

,GNS_18a Seda funktsiooni 4 (sdidukiseadme RTC aja ning tegeliku kellaaja ja sdidukiseadme RTC aja
suurima erinevuse edastamine GNSSi vilisseadmesse) kasutab GNSSi turvaline transiiver
elementaarfaili (EF VU) samas erifailis, mille faili identifikaator on 2F30’, nagu on
kirjeldatud tabelis 1.

3) alapunkti GNS_19 jdrele lisatakse jargmine alapunkt:

,GNS 19a GNSSi turvaline transiiver salvestab sdidukiseadmest saabunud andmed elementaarfaili
VU. See on lineaarne fikseeritud pikkusega kirjefail, mille identifikaator on ‘2F30’
(kuueteistkiimnendsiisteemis).”;
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4) alapunkti GNS_20 esimene 16ik asendatakse jargmisega:

,GNS_20 GNSSi turvaline transiiver peab kasutama andmete salvestamiseks malu ning suutma teha
nii palju lugemise/kirjutamise tsiikleid, kui on vaja vdhemalt 15 aasta pikkuse
kasutuskestuse jooksul. Peale selle aspekti on GNSSi turvalise transiiveri sisemise
konstruktsiooni ja juurutamise iiksikasjad tootja otsustada.”;

5) alapunkti GNS_21 tabel 1 asendatakse jargmisega:

»

Tabel1
Failistruktuur
Juurdepddsutingimused
Fail den t};?i;a o Lugemine Ajakohastamine | Kriipteeritud

Pohifail 3F00
Elementaarfail .ICC 0002 ALW NEV Ei

(sdiduki-

seadmes)

Erifail GNSS Facility 0501 ALW NEV Ei
Elementaarfail EGF_MACertificate C100 ALW NEV Ei
Elementaarfail CA_Certificate C108 ALW NEV Ei
Elementaarfail Link_Certificate C109 ALW NEV Fi
Elementaarfail EGF 2F2F SM-MAC NEV Ei

(siduki-
seadmes)
Elementaarfail VU 2F30 SM-MAC SM-MAC Ei
Faillandmeelement Kirje number Maht (baiti) Vaikevaartused
Minimaalne Maksimaalne
Pohifail 552 1031
Elementaarfail .ICC
sensorGNSSSerialNumber 8. 8.
Erifail GNSS Facility 612 1023
Elementaarfail EGF_MACertificate 204 341
EGFCertificate 204 341 {00..00}
Elementaarfail CA_Certificate 204 341
MemberStateCertificate 204 341 {00..00}
Elementaarfail Link_Certificate 204 341
LinkCertificate 204 341 {00..00}
Elementaarfail EGF
NMEA RMC-lausend 01 85 85
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1. NMEA GSA-lausend 02’ 85 85
2. NMEA GSA-lausend 03 85 85
3. NMEA GSA-lausend 04 85 85
4. NMEA GSA-lausend 05 85 85
5. NMEA GSA-lausend 06’ 85 85
GNSSi vilisseadme laiendatud 07 8. 8.

seerianumber, mis on kindlaks
mairatud 1. liites kui
sensorGNSSSerialNumber.

GNSSi turvalise transiiveri 08’ 2. 2.
operatsioonisiisteemi
identimistunnus, mis on kindlaks
madratud 1. liites kui
SensorOSldentifier.

GNSSi vilisseadme 09’ 16. 16.
tiitibikinnitusnumber, mis on
kindlaks mairatud 1. liites kui

SensorExternal GNSSApprovalNum-
ber.

GNSSi vilisseadme ‘10 8. 8.
turvakomponendi identimistunnus,
mis on kindlaks madratud 1. liites kui
SensorExternal GNSSSCldentifier.

AMC-lausend 1 85 85
1. ASA-lausend 12 85 85
2. ASA-lausend 13 85 85
3. ASA-lausend 14 85 85
4. ASA-lausend 15 85 85
5. ASA-lausend 16’ 85 85
RFU - reserveeritud tulevikus 17 kuni

kasutamiseks D’

Elementaarfail VU

VuRtcTime (vt 1. liide) 01 4. 4. {00..00}
VuGnssMaximalTimeDifference (vt 1. 02 2. 2. {00..00}
liide)

i) punkti 4.2.2 muudetakse jirgmiselt:

(1) alapunkti GNS_22 esimene 16ik asendatakse jirgmisega:

,GNS_22  GNSSi asukohaandmete, sdidukiseadme RTC aja ning tegeliku kellaaja ja sdidukiseadme
RTC aja suurima erinevuse turvaline edastamine tohib olla lubatud ainult jargmistel
tingimustel:;
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iv)

v)

2) alapunkt GNS_23 asendatakse jirgmisega:

»GN- Soidukiseade taotleb GNSSi vilisseadmelt iga T sekundi jarel (T vddrtus on 20 voi vdiksem),
GNS_23  vilja arvatud ithendamise voi vastastikuse autentimise ja seansivdtmes kokku leppimise
ajal, asukohateavet vastavalt jargmisele teabevoole.

1.

Soidukiseade taotleb GNSSi vilisseadmelt asukohaandmeid koos tipsuse kao
andmetega (GSA- ja ASA-lausenditest). Sdidukiseadme turvalises transiiveris
kasutatakse standardi ISO/IEC 7816-4:2013 kiske SELECT (vali) ja READ RECORD(S)
(loe kirje(d)) turvalise sdnumivahetuse reZiimis ,ainult autentimine“, nagu on
kirjeldatud 11. liite punktis 11.5, kusjuures faili identifikaator on 2F2F ja kirje
RECORD number on NMEA RMC-lausendi puhul ‘01", GSA NMEA-lausendi puhul
‘02',/0%3,/04'/05",06’, AMC-lausendi puhul ‘11" ning ASA-lausendi puhul
12°,13,14,1516".

. Viimase asukoha andmed salvestatakse elementaarfailis identifikaatoriga ‘2F2F ja

tabelis 1 kirjeldatud kirjed salvestatakse GNSSi turvalises transiiveris, sest GNSSi
turvaline transiiver saab GNSSi andmeliidese kaudu GNSSi vastuvotjast NMEA
andmeid sagedusega vahemalt 1 Hz.

GNSSi turvaline transiiver saadab vastusesdnumi sdidukiseadme turvalisse
transiiverisse, kasutades APDU vastusesdnumit turvalise sdnumivahetuse reZiimis
,ainult autentimine®, nagu on kirjeldatud 11. liite punktis 11.5.

. Soidukiseadme turvalises transiiveris kontrollitakse saadud vastuse autentsust ja

terviklust. Positiivse tulemuse korral edastatakse asukohaandmed GNSSi andmeliidese
kaudu sdidukiseadme protsessorisse.

Soidukiseadme protsessoris kontrollitakse saabunud andmeid ja vdetakse NMEA RMC-
lausendist asjakohane teave (nt pikkuskraad, laiuskraad, kellaaeg). NMEA RMC-lausend
sisaldab teavet selle kohta, kas autentimata asukoht on kehtiv. Kui autentimata asukoht
on kehtiv, votab sdidukiseadme protsessor NMEA GSA-lausenditest ka HDOPi
vddrtused ja arvutab olemasolevate satelliitsiisteemide miinimumvaartuse (st kui
lukustamine on vdimalik).

Soidukiseadme protsessor votab teabe (nt laiuskraad, pikkuskraad, aeg) ka AMC-
lausendist. AMC-lausend sisaldab teavet selle kohta, kas autenditud asukoht ei ole
kehtiv vdi GNSSi signaali on riinnatud. Kui asukoht on kehtiv, votab sdidukiseadme
protsessor ASA-lausenditest ka HDOPi véirtused ja arvutab olemasolevate satelliit-
slisteemide miinimumvaartuse (st kui lukustamine on voimalik).

GNS_23a  Soidukiseade salvestab vajaduse korral ka sdidukiseadme RTC aja ning tegeliku kellaaja ja
soidukiseadme RTC aja suurima erinevuse, kasutades standardi ISO[IEC 7816-4:2013
kiske SELECT (vali) ja WRITE RECORD(S) (kirjuta kirje(d)) turvalise sdnumivahetuse
reziimis ,ainult autentimine®, nagu on kirjeldatud 11. liite punktis 11.5, kusjuures faili
identifikaator on ‘2F30’ ja kirje RECORD number on VuRtcTime puhul ‘01’ ja MaximalTi-
meDifference puhul 02

punkti 4.2.3 muudetakse jargmiselt:

1) alapunkti GNS_26 neljas ja viies taane asendatakse jargmisega:

,— Kui kirjet ei leitud, saadab GNSSi turvaline transiiver vastuse ‘6A83".

- Kui GNSSi vilisseade on tuvastanud rikkumise, saadab see tagasi olekubaidid ‘6690".

) «,

2) alapunkt GNS_27 jéetakse vilja;

lisatakse punktid 4.2.4 ja 4.2.5:
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,4.2.4. kisu WriteRecord struktuur

Kdesolevas punktis kirjeldatakse iiksikasjalikult kasu Write Record (kirjuta kirje) struktuuri. Lisatud
on turvaline sdnumivahetus (reziim ,ainult autentimine®), nagu on kirjeldatud 11. liites ,Uhised
turbemehhanismid“.

GNS_26a  Konealune kisk peab toetama turvalise sonumivahetuse reziimi ,ainult autentimine, vt
11. liide.

GNS_26b  Kisusdnum

Bait Pikkus Vadrtus Kirjeldus
CLA 1. ‘0Ch’ Noutakse turvalist sonumivahetust.
INS 1. ‘D2h’ Kirjuta kirje
P1 1. XXk Kande number (00’ tdhistab olemasolevat kannet).
P2 1. 04k Kirjuta kirje kohas P1 niidatud kirjenumbriga.
Adndm- X XX Andmed
e

GNS_26¢  Kohas P1 osutatud kirje muutub kehtivaks kirjeks.

Bait Pikkus Vidrtus Kirjeldus
SW 2. KXXXh Olekubaidid (SW1, SW2)

— Kui kisk on edukas, saadab GNSSi turvaline transiiver vastuse ‘9000’.
— Kui praegune fail ei ole kirjepdhine, saadab GNSSi turvaline transiiver vastuse "6981’.

— Kui kisku kasutatakse nii, et P1 ='00’, kuid puudub kehtiv elementaarfail, saadab GNSSi
turvaline transiiver vastuse "6986’ (kisk ei ole lubatud).

— Kui kirjet ei leita, saadab GNSSi turvaline transiiver vastuse ’6A83’.
— Kui GNSSi vilisseade on tuvastanud rikkumise, saadab see vastuseks olekubaidid
’6690°.

4.2.5. Muud kisud

GNS_27  GNSSi turvaline transiiver toetab jargmisi 2. liites kindlaks maaratud 2. pdlvkonna
sdidumeeriku kaske:

Kisk Viide
Select (vali) 2. liite punkt 3.5.1
Read Binary (loe binaarfaili) 2. liite punkt 3.5.2
Get Challenge (anna pretensioon) 2. liite punkt 3.5.4
PSO: Verify Certificate (kontrolli 2. liite punkt 3.5.7

sertifikaati)

External Authenticate (véiline autentimine) | 2. liite punkt 3.5.9

General Authenticate (iildine autentimine) | 2. liite punkt 3.5.10

MSE:SET 2. liite punkt 3.5.11
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“,
)

vi) punkti 4.4.1 alapunkt GNS_28 asendatakse jargmisega:

,GNS_28A Siindmus ,GNSSi vilisseadmega side pidamise viga“ registreeritakse sdidukiseadmes, nagu
on kindlaks maaratud IC lisa punktis 82 ja 1. liites (EventFaultType). Selles kontekstis
registreeritakse side pidamise viga juhul, kui séidukiseadme turvaline transiiver ei saa
punktis 4.2 kirjeldatud ndudesdnumi saatmise jirel vastusesdnumit.”;

vii) punkti 4.4.2 alapunkt GNS_29 asendatakse jargmisega:

,GNS_29 Kui GNSSi vilisseadet on rikutud, tagab GNSSi turvaline transiiver, et kriiptograafiline
materjal ei ole kittesaadav. Sdidukiseade tuvastab rikkumise, kui vastuse staatus on
‘6690°, nagu on kirjeldatud punktides GNS_25 ja GNS_26. Seejirel genereerib ja
registreerib sdidukiseade turvalisuse rikkumise katse siindmuse, nagu on kindlaks
maédratud IC lisa punktis 85 ja 1. liites (EventFaultType GNSSi rikkumise tuvastamiseks).
Vahel voib GNSSi vilisseade vastata sdidukiseadme ndouetele ilma turvalise
sonumivahetuseta ja staatusega ‘6A88”.%

viii) punkti 4.4.3 alapunkt GNS_30 asendatakse jargmisega:

,GNS_30 Kui GNSSi turvaline transiiver ei saa GNSSi vastuvdtjalt andmeid, genereerib GNSSi
turvaline transiiver vastusesdnumi kdsule READ RECORD (loe kirje), mille kirje number
on ‘01" andmeviljaga 12 baiti ja vairtuseks on médratud OxFF. Sellise andmevilja
védrtusega vastusesdonumi saamisel genereerib ja salvestab sdidukiseade kirje siindmusest
,asukohateabe mittelackumine GNSSi vastuvdtjast’, nagu on kindlaks maaratud IC lisa
ja 1. liite (EventFaultType) néudes 81.%

ix) punkti 4.4.4 muudetakse jargmiselt:

1) alapunkt GNS_31 asendatakse jirgmisega:

,GNS 31  Kui sdidukiseade tuvastab, et vastastikuseks autentimiseks kasutatud EGFi sertifikaat ei ole
enam kehtiv, loob ja registreerib sdidukiseade IC lisa ndudes 85 ja 1. liites kindlaks
mddratud siindmuse ,turvalisuse rikkumise katse” (EventFaultType GNSSi vilisseadme
sertifikaadi aegumise kohta). Saabunud GNSSi asukohaandmeid kasutatakse
soidukiseadmes edasi.”;

2) joonise 4 pealkiri asendatakse jirgmisega:
,Joonis 6
GNSSi vilisseadme skeem*;

(f) punkti 5 muudetakse jargmiselt:

i) punkti 5.1 alapunkt GNS_32 asendatakse jargmisega:

,GNS_32 Asukoha, tipsuse kao ja satelliidiandmete edastamiseks toimib GNSSi vastuvdtja radkiva
seadmena ja edastab NMEA- v6i NMEA-tiiiipi lausendid sdidukiseadme protsessorile, mis
toimib kuulava seadmena sagedusel vihemalt 1/10 Hz eelmdiratud lausendite komplekti
puhul, mis sisaldab vahemalt RMC-, GSA-, AMC- ja ASA-lausendeid. Teise vdimalusena
voivad séidukiseadme protsessor ja GNSSi sisemine vastuvotjia kasutada muid
andmevorminguid, et vahetada punktides GNS_4, GNS_4a ja GNS_5 nimetatud NMEA-
voi NMEA-tiitipi lausendites sisalduvaid andmeid.;

ii) punkt 5.2 asendatakse jargmisega:

,5.2. Teabe edastamine GNSSi vastuvdtjalt sdidukiseadmele

GNS_34 Soidukiseadme protsessor kontrollib saadud andmeid ja votab NMEA RMC-lausendist
asjakohase teabe (nt pikkuskraad, laiuskraad, kellaaeg).
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GNS_35 NMEA RMC-lausend sisaldab teavet selle kohta, kas autentimata asukoht on kehtiv. Kui
autentimata asukoht ei ole kehtiv, ei ole asukohaandmed kittesaadavad ja neid ei saa
kasutada sdiduki asukoha registreerimiseks. Kui autentimata asukoht on kehtiv, votab
sdidukiseadme protsessor NMEA GSA-lausenditest ka HDOPi véirtused.

GNS_36 Soidukiseadme protsessor votab teabe (nt laiuskraad, pikkuskraad, aeg) ka AMC-
lausendist. AMC-lausend sisaldab teavet selle kohta, kas autentimata asukoht on GNS_4a
kohaselt kehtiv. Kui autentimata asukoht on kehtiv, votab sdidukiseadme protsessor ASA-
lausenditest ka HDOPi véidrtused.

5.3. Teabe edastamine sdidukiseadmelt GNSSi vastuvotjale

GNS_37 Soidukiseadme protsessor edastab sdidukiseadme RTC aja ning tegeliku kellaaja ja
soidukiseadme RTC aja suurima erinevuse GNSSi vastuvdtjale GNS_3f ja GNS_3g
kohaselt.

5.4. Vigade kiitlemine

5.4.1. Asukohateabe mittelackumine GNSSi vastuvdtjast

GNS_38  Soidukiseade genereerib ja salvestab kirje siindmusest ,asukohateabe mittelackumine
GNSSi vastuvotjast”, nagu on kindlaks médratud IC lisa ja 1. liite (EventFaultType) ndudes
81.5%

(g) punktid 6 ja 7 asendatakse jargmisega:

,6. ASUKOHAANDMETE TOOTLEMINE JA SALVESTAMINE SOIDUKISEADMES

Kiesolevas punkti nouded kehtivad nii GNSSi vilisseadmega kui ka ilma selleta aruka sdidumeeriku

kohta.
GNS_39 Asukohaandmed registreeritakse sdidukiseadmes koos sildiga, mis niitab, kas asukoht on
autenditud. Kui asukohaandmed tuleb salvestada sdidukiseadmes, kohaldatakse jargmisi
reegleid:

a) Kui nii autenditud kui ka standardsed asukohad on kehtivad ja jirjepidevad,
registreeritakse sdidukiseadmes standardasukoht ja selle tipsus ning sildi véirtuseks
seatakse ,autenditud”.

b) Kui nii autenditud kui ka standardsed asukohad on kehtivad, kuid ei ole jirjepidevad,
salvestab sdidukiseade autenditud asukoha ja selle tdpsuse ning sildi véirtuseks
seatakse ,autenditud.

¢) Kui autenditud asukoht on kehtiv ja standardne asukoht ei ole kehtiv, registreerib
soidukiseade autenditud asukoha ja selle tipsuse ning sildi vddrtuseks seatakse
L,autenditud*.

d) Kui standardne asukoht on kehtiv ja autenditud asukoht ei ole kehtiv, salvestab
soidukiseade standardse asukoha ja selle tipsuse ning sildi véddrtuseks seatakse
sautentimata®.

Autenditud ja standardsed asukohad loetakse jirjepidevaks, nagu on ndidatud joonisel 7,
kui autenditud horisontaalne asukoht paikneb ringis, mille keskpunktiks on horisontaalne
standardne asukoht ja raadiuseks on lihima suurema tdisarvuni imardatud R_H véirtus,
mis on arvutatud jargmise valemiga:

R_H =1.74 ¢ OUERE *® HDOP,
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kus:

— R_H on hinnangulist horisontaalset asukohta timbritseva ringi suhteline raadius
meetrites. See on nditaja, mida kasutatakse standardse ja autenditud asukoha vahelise
jarjepidevuse kontrollimiseks;

— ouee ON kasutaja ekvivalentse vahemiku vea standardhilve (UERE), mis modelleerib
koiki sihtrakenduse modotevigu, sealhulgas linnakeskkonda. Kasutatakse piisivadrtust
ouere = 10 meetrit.

— HDOP on GNSSi vastuvotja arvutatud horisontaalse tdpsuse kadu.

— Ougre - HDOP on hinnanguline ruutkeskmine ruutviga horisontaalsel alal.
Joonis 7

Jirjepidevad autenditud ja standardsed (autentimata) asukohad

X
Standardne asukoht

X
Autenditud asukoht
(jarjepidev)

X
Autenditud asukoht
(mitte jarjepidev)

GNS_40 Kui saadud AMC-lausendi staatuse vaartuseks on vastavalt ndudele GNS_4a seatud J, O voi
F, genereerib ja salvestab sdidukiseade stindmuse ,,GNSSi anomaalia“, nagu on kindlaks
médratud IC lisa ndudes 88a ja 1. liites (EventFaultType). Soidukiseade voib teha
tdiendavaid kontrolle enne siindmuse ,GNSSi anomaalia“ salvestamist, kui on saanud
seadistuse ] voi O.

7. VASTUOLU GNSSI KELLAAJA ANDMETES

GNS_41 Kui séidukiseade tuvastab erinevuse sdidukiseadme aja modtmise funktsiooni ja GNSSi
signaalidest tuleneva aja vahel, genereerib ja registreerib see ajakonflikti siindmuse, nagu
on kindlaks mairatud IC lisa ndudes 86 ja 1. liites (EventFaultType).*;

(h) lisatakse punkt 8:

,8. VASTUOLU SOIDUKI LIKUMISANDMETES

«

GNS_42 Soidukiseade kdivitab ja registreerib sindmuse ,vastuolu sdiduki litkumisandmetes*
vastavalt IC lisa ndudele 84, kui liikkumisanduri jirgi arvutatud lilkumisandmed on
vastuolus likkumisandmetega, mis on arvutatud GNSSi sisemise vastuvotja, GNSSi
vilisseadme voi muude soltumatute lilkumisallikate jirgi, nagu on kindlaksmairatud IC
lisa ndudes 26.
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Sindmuse ,vastuolu sdiduki liikumisandmetes kiivitab {iks jargmistest kdivitustin-
gimustest:

Kaivitustingimus 1

Kui GNSSi vastuvdtja asukohateave on kittesaadav ja séiduki siitide on sisse lillitatud,
kasutatakse nende allikate kiiruste erinevuste 16ikekeskmist vddrtust jargmiselt:

— vahemalt iga 10 sekundi jdrel arvutatakse sdiduki GNSSi andmete p&hjal saadud
kiiruse ja liikumisanduri andmete pdhjal saadud kiiruse erinevuse absoluutvairtus;

— loikekeskmise viirtuse arvutamiseks kasutatakse koiki viimase viie sdiduminuti kestel
arvutatud vdartusi;

— loikekeskmine vairtus arvutatakse iilejadnud 80 % vidrtuste keskmisena parast
suurimate absoluutvédrtuste korvalejatmist.

Siindmus ,vastuolu sdiduki litkumisandmetes” kaivitub, kui sdiduki viie katkematu
soiduminuti jooksul on loikekeskmine vairtus iile 10 km/h. (Markus: selleks et
vihendada voorvéirtuste ja juhuvéirtuste modtmise riski, kasutatakse viimase 5 minuti
16ikekeskmist védartust).

Loikekeskmise arvutamisel loetakse sdiduk liikuvaks, kui vihemalt iiks liikkumisanduri voi
GNSSi vastuvdtja abil hinnatud sdiduki kiiruse véddrtus ei vordu nulliga.

Kdivitustingimus 2
Siindmus ,vastuolu sdiduki liitkumisandmetes® kiivitub ka juhul, kui on tdidetud jargmised
tingimused:

[OdometerDifferencex OdometerToleranceFactor+Minimum(SlipDistanceUpperlimit;
(OdometerDifferencex SlipFactor)) + GnssTolerance+FerryTrainDistance]

kus:

— GnssDistance on vahemaa soiduki praeguse asukoha ja eelmise asukoha vahel, mis
molemad saadakse kehtivatest autenditud asukohasdnumitest ilma kdorgust
arvestamata;

— OdometerDifference on labisdidumdddiku hetkevddrtuse ja eelmisele kehtivale
autenditud asukohasdnumile vastava vdirtuse vahe;

— OdometerToleranceFactor on 1,1 (sdiduki labisdidumdddiku kdigi mdotehilvete
halvim vdimalik hilbetegur);

— GnssTolerance on 1 km (halvim voimalik GNSSi hilve);
— Minimum  (SlipDistanceUpperLimit; (OdometerDifference *  SlipFactor)) on
miinimumvaartus jargmiste naitajate hulgast:
— SlipDistanceUpperLimit, mis on 10 km (pidurduse ajal libisemisest tingitud
libisemiskauguse tilempiir),
— OdometerDifference * SlipFactor, milles SlipFactor on 0,2 (libisemisefekti

maksimaalne mdju purunemise ajal),

— FerryTrainDistance arvutatakse jirgmiselt: FerryTrainDistance = 200 km/h *
tFerryTrain, kus tFerryTrain on parvlaeva-/rongisdidu kestuste summa tundides
vaadeldava ajavahemiku jooksul. Parvlaeva-/rongisdidu kestus on selle 1opp- ja
algussildi ajavahe.
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Eelnevad kontrollid tehakse iga 15 minuti jdrel, kui vajalikud asukohaandmed on
kittesaadavad, muul juhul niipea, kui asukohaandmed on kittesaadavad.

Selle kiivitustingimuse puhul:

— siindmuse alguse kuupiev ja kellaaeg vordub eelmise asukohasdnumi kittesaamise
kuupdeva ja kellaajaga,

— siindmuse 16pu kuupiev ja kellaaeg vordub kuupieva ja kellaajaga, mil kontrollitud
tingimuse vadrtus muutub uuesti valeks.

Kaivitustingimus 3

Soidukiseadmes esineb lahknevus, mis tuleneb liikumisandurist, mis ei tuvasta mingit
litkumist, ja soltumatust lilkumisallikast, mis tuvastaks liikumise teatava aja jooksul.
Lahknevuse registreerimise tingimused ning lahknevuse tuvastamise aja méirab kindlaks
soidukiseadme tootja, kuid lahknevuse tuvastamise aeg ei tohi tiletada kolme tundi.”;

(38) 13. liide asendatakse jargmisega:

1.1.

1.2.

3.1.

3.2.

3.3.

3.4.

1.1.

,13. liide

INTELLIGENTSE TRANSPORDISUSTEEMI LIIDES

SISUKORD
SISSEJUHATUS
Kohaldamisala
Lithendid ja mdisted
VIIDATUD STANDARDID
INTELLIGENTSE TRANSPORDISUSTEEMI LIIDESE TOOPOHIMOTTED
Andmeside tehnoloogia
Voéimalikud teenused
Juurdepdis intelligentse transpordisiisteemi liidese kaudu
Kittesaadavad andmed ja juhi ndusoleku vajadus

INTELLIGENTSE TRANSPORDISUSTEEMI LIIDESE KAUDU KATTESAADAVATE ANDMETE LOETELU JA
LIIGITUS: ISIKUANDMED | EI OLE ISIKUANDMED

SISSEJUHATUS

Kohaldamisala

ITS_01 Kiesolevas liites kirjeldatakse intelligentse transpordisiisteemi (ITS) sdidumeerikuliidese
kaudu toimuva teabevahetuse pdhialuseid vastavalt mairuse (EL) nr 165/2014 artiklite
10 ja 11 nduetele.

ITS_02 Intelligentse transpordisiisteemi liides vdimaldab vilistel seadmetel saada andmeid

sdidumeerikult, kasutada sdidumeerikuteenuseid ja edastada andmeid sdidumeerikule.

Sel eesmirgil voib kasutada ka muid sdidumeeriku liideseid (nt CAN-siin).
Kiesolevas liites ei ole tdpsustatud jargmist:

— intelligentse transpordisiisteemi liidese kaudu esitatud andmete kogumine ja
haldamine sdidumeerikus,
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— kogutud andmete vilisseadmes paiknevatele rakendustele esitamise vorm,
— intelligentse transpordisiisteemi turvaspetsifikatsioon peale selle, mida pakub
Bluetooth®,
— intelligentse transpordisiisteemi liideses kasutatavad Bluetooth®-protokollid.
1.2. Lithendid ja mdisted
Kiesolevas liites kasutatakse jargmisi lithendeid ja moisted:
GNSS Global Navigation Satellite System (globaalne satelliitnavigatsioonisiisteem)
ITS Intelligent Transport System (intelligentne transpordisiisteem)
OsI Open Systems Interconnection (avatud siisteemide vastastikune ithendamine)
\'48) Vehicle Unit (sdidukiseade)
ITS unit Soidukiseadme intelligentse transpordisiisteemi liidest kasutav véline seade vdi rakendus.
2. VIDATUD STANDARDID
ITS_03 Kaesolevas liites viidatakse jargmistele mairustele ja standarditele tervikuna voi nende
osadele ning lihtutakse nendest. Kdesoleva liite punktides osutatakse asjakohastele
standarditele voi standardite asjakohastele jaotistele. Vdimaliku vastuolu korral on
tilimuslikud kaesoleva liite punktid.
Kiesolevas liites on viidatud jirgmistele standarditele:
— Bluetooth® — Core Version 5.0.
— SO 16844-7: Maanteesdidukid. Sdidumeerikusiisteemid. Osa 7: Parameetrid
— ISOJIEC 7498-1:1994 Infotehnoloogia. Avatud siisteemide vastastikune ithendamine.
Peamine vordlusmudel, pdhimudel
3. INTELLIGENTSE TRANSPORDISUSTEEMI LIIDESE TOOPOHIMOTTED
ITS_04 Soidukiseade peab hoidma ajakohasena ja sdilitama intelligentse transpordisiisteemi liidese
kaudu edastatavaid sdidumeerikuandmeid ilma intelligentse transpordisiisteemi liidese
abita.
3.1. Andmeside tehnoloogia

ITS_05 Intelligentse transpordisiisteemi liidese andmeside peab toimuma Bluetooth®-liidese
kaudu ja tthilduma Bluetooth®-i madala energiatarbega protokolliga vastavalt Bluetoothi
versioonile 5.0 vdi uuemale versioonile.

ITS_06 Soidukiseadme ja intelligentse transpordisiisteemi seadme vahel luuakse side parast seda,
kui Bluetooth®-ithendamine on tehtud.

ITS_07 Soidukiseadme ja ITS-seadme vahel luuakse turvaline ja kriipteeritud side Bluetooth®-i
spetsifikatsiooni kohaselt. Kidesolevas liites ei tdpsustata kriipteerimist ega muid
turvamehhanisme peale selle, mida pakub Bluetooth®.

ITS_08 Bluetooth® kasutab andmeedastuse juhtimiseks seadmete vahel serveri/kliendi mudelit,
milles sdidukiseade on server ja intelligentse transpordisiisteemi seade on klient.
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3.2. Voéimalikud teenused

ITS_09 Intelligentse transpordististeemi liidese kaudu punkti 4 kohaselt edastatavad andmed
tehakse kittesaadavaks 7. ja 8. liites kindlaks méddratud teenuste abil. Peale selle teeb
soidukiseade intelligentsete transpordisiisteemide seadmele kittesaadavaks teenused, mis
on vajalikud andmete kasitsi sisestamiseks vastavalt IC lisa ndudele 61 ja valikuliselt
muude andmete sisestamiseks reaalajas.

Joonis 1.

Andmeside jaotumine intelligentse transpordisiisteemi liideses vastavalt OSI mudeli kihtidele

05' 7. klht = Juki sissekanded — Andmeete allabadimise Kalibreerimine
rakenduskiht miidratieh teenused vastaalt 7. diiagnestikate snused

sidumeeriku tootja litede vastavalt 8. Fitele

051 6. kiht — :
el Ei kohaldata
051 5. kiht - ) blia-_llbreerlm!ne . andmete allzlzzdimise teenusad
o diagnostikateenused vastavalt B. e a g
seansikiht lital vastavalt 7. liitele
05 4. kiht — Bluetooth®-liidese spetsifikatsioon (soidumeeriku tootjad

peavad voib-olla kohandama Blustooth'i transpordikihi mand
aspekti, et majutada sellesse moned sdidumeerikule omased
aspektid, nditeks nagu edastatavate andmete pikkus

transpordikiht

051 3. kiht -
vorgukiht

051 2. kiht —

andmelilikiht Bluetooth®-liidese spetsifikatsioon

051 1. kiht -

finiisiline kiht

ITS_10 Kui allalaadimisliidest kasutatakse esipistmiku kaudu, ei osuta sdidukiseade 7. liites
kirjeldatud allalaadimisteenuseid intelligentse transpordisiisteemi Bluetooth®-ithenduse
kaudu.

ITS_11 Kui kalibreerimisliidest kasutatakse esipistmiku kaudu, ei osuta sdidukiseade 8. liites
kirjeldatud kalibreerimisteenuseid intelligentse transpordisiisteemi Bluetooth®-ithenduse
kaudu.

3.3. Juurdepiis intelligentse transpordisiisteemi liidese kaudu

ITS_12 Intelligentse transpordisiisteemi liides peab pakkuma traadita juurdepiisu koikide 7. ja 8.
liites kindlaks madratud teenuste jaoks, asendades 6. liites kirjeldatud kaabliga ithenduse
esipistmikuga kalibreerimiseks ja allalaadimiseks.

ITS_13 Soidukiseade peab tegema intelligentse transpordisiisteemi liidese kasutajale
kittesaadavaks vastavalt sdidukiseadmesse sisestatud kehtivate sdidumeerikukaartide
kombinatsioonile, nagu on tipsustatud tabelis 1.
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Tabel 1

Intelligentse transpordisiisteemi liidese kittesaadavus sdltuvalt sdidumeerikusse sisestatud kaardi

tiiibist
Intelligentse
transpordististeemi liidese Juhikaardi pesa
kittesaadavus
Kaart puudub Juhikaart Kontrollikaart Tookojakaart Ettevottekaart
Kaart puudub Ei ole Kittesaadav Kittesaadav Kittesaadav Kittesaadav
w kittesaadav
vy
5]
;g“ Juhikaart Kittesaadav Kittesaadav Kittesaadav Kittesaadav Kittesaadav
—
<
Z Kontrollikaart Kittesaadav Kittesaadav Kittesaadav Eiole Ei ole kittesaadav
= kittesaadav
2
<
& Tookojakaart Kittesaadav Kittesaadav Eiole Kittesaadav Ei ole kittesaadav
kittesaadav
Ettevottekaart Kittesaadav Kittesaadav Ei ole Eiole Kittesaadav
kittesaadav kittesaadav
ITS_14 Pirast edukat ITS Bluetooth®-ithendamist mairab soidukiseade intelligentse transpordi-
suisteemi Bluetooth®-ithenduse konkreetse sisestatud sdidumeerikukaardi jaoks vastavalt
tabelile 2.
Tabel 2
Intelligentse transpordisiisteemi ithenduse miiramine sdltuvalt sdidumeerikusse sisestatud kaardi
tiiibist
Intelligentse
transpordisiisteemi . .
Bluetooth®-ithenduse Juhikaardi pesa
maddramine
Kaart puudub Juhikaart Kontrollikaart Tookojakaart Ettevottekaart
Kaart puudub Eiole Juhikaart Kontrollikaart | To6kojakaart Ettevottekaart
kittesaadav
3
a Juhikaart Juhikaart Juhikaart (**) Kontrollikaart Tookojakaart Ettevottekaart
=
s Kontrollikaart Kontrollikaart Kontrollikaart Kontrollikaart Ei ole Ei ole kittesaadav
zi *) kittesaadav
g Tookojakaart Tookojakaart Tookojakaart Ei ole Tookojakaart Ei ole kittesaadav
M kittesaadav *
Ettevottekaart Ettevottekaart Ettevottekaart Ei ole Ei ole Ettevottekaart (¥)
kittesaadav kittesaadav

(*) Intelligentse transpordisiisteemi Bluetooth®-ithendus méiratakse sdidumeerikukaardi jaoks sdidukiseadme juhikaardi

pesas.

(**) Kasutaja valib kaardi, millele mairatakse intelligentse transpordisiisteemi Bluetooth®-ithendus (sisestatud juhi- voi
kaasjuhikaardi pesasse).

ITS_15

Kui sdidumeerikukaart vetakse pesast vilja, lopetab sdidukiseade sellele kaardile
mairatud intelligentse transpordisiisteemi Bluetooth®-iihenduse.
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ITS 16

ITS_ 17

Soidukiseade peab toetama intelligentse transpordisiisteemi ithendust vdhemalt iihe
intelligentse transpordisiisteemi seadmega ja voib toetada korraga ithendamist mitme
intelligentse transpordisiisteemi seadmega.

Intelligentse transpordisiisteemi liidese kaudu kittesaadavatele andmetele ja teenustele
juurdepddsu digused peavad peale kiesoleva liite punktis 3.4 nimetatud juhi ndusoleku
ndude tditmise vastama ka IC lisa nduetele 12 ja 13.

3.4. Kittesaadavad andmed ja juhi ndusoleku vajadus

ITS 18

ITS 19

ITS_20

ITS_21

ITS_22

ITS_23
ITS_24

ITS_25

Koik punktis 3.3 osutatud teenuste kaudu kittesaadavad sdidumeerikuandmed liigitatakse
juhi, kaasjuhi vdi molema isikuandmete hulka kuuluvateks vdi mittekuuluvateks
andmeteks.

Intelligentse transpordisiisteemi liidese kaudu peab olema kittesaadav vahemalt punktis 4
kohustuslikuks liigitatud andmete loetelu.

Punktis 4 isikuandmeteks liigitatud andmed on kittesaadavad iiksnes juhi ndusolekul, kes
sellega ndustub, et isikuandmed vdivad sdidukivorgust viljuda, vilja arvatud ndudes
ITS_25 sitestatud juhul, mille korral juhi ndusolek ei ole vajalik.

Intelligentse transpordisiisteemi liidese kaudu voib teha kittesaadavaks ka muid andmeid
peale punktis 4 kogutud andmete, mida loetakse kohustuslikuks. Séidukiseadme tootja
liigitab punktis 4 nimetamata tdiendavad andmed isikuandmete hulka kuuluvateks voi
mittekuuluvateks andmeteks, et isikuandmeteks peetavate andmete korral saaks kiisida
juhi ndusolekut, vilja arvatud ndudes ITS_25 sitestatud juhul, mille korral juhi ndusolek
ei ole vajalik.

Soidukiseadmele tundmatu juhikaardi sisestamise korral palub sdidumeerik kaardi
omanikul sisestada ndusolek isikuandmete edastamiseks intelligentse transpordisiisteemi
liidese kaudu vastavalt IC lisa ndudele 61.

Nousoleku staatus (antud/tagasivdetud) registreeritakse sdidukiseadme andmemillu.

Mitme juhi puhul on intelligentse transpordisiisteemi liidese kaudu kittesaadavad ainult
nende juhtide isikuandmed, kes on andnud oma n&usoleku. Niiteks sellise meeskonna
korral, kus ndusoleku on andnud ainult juht, ei ole kaasjuhi isikuandmed kittesaadavad.

Kui sidukiseade on kontrolli-, ettevdtte- voi kalibreerimisreziimis, hallatakse juurdepai-
sudigusi intelligentse transpordisiisteemi kaudu IC lisa nduete 12 ja 13 kohaselt, seega ei
ole juhi ndusolek vajalik.

4, INTELLIGENTSE TRANSPORDISUSTEEMI LIIDESE KAUDU KATTESAADAVATE ANDMETE LOETELU JA LIIGITUS:
ISIKUANDMED | EI OLE ISIKUANDMED

L 273117

Andmete liigitus (iskuandmed | | \5usolek andmete i
Andmenimi Andmevorm Allikas ¢i ole isikuandmed) kittesaadavaks Kattiiiada_
juht kaasjuht tegemiseks
VehicleldentificationNumber | 8. liide sdidu- | eiole ei ole ndusolekut ei ole | kohustuslik
kiseade | isikuandmed | isikuandmed | vaja
CalibrationDate ISO16844-7 | sdidu- | eiole ei ole ndusolekut ei ole | kohustuslik
kiseade | isikuandmed | isikuandmed | vaja
TachographVehicleSpeed ISO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | eikohaldata | juhi ndusolek kohustuslik
kiseade
Driver1WorkingState ISO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek kohustuslik
kiseade
Driver2WorkingState ISO16844-7 | sdidu- | eikohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | kohustuslik
kiseade
DriveRecognize ISO16844-7 | sdidu- | eiole eiole nousolekut ei ole | kohustuslik
kiseade | isikuandmed | isikuandmed | vaja




L 273/118 Euroopa Liidu Teataja 30.7.2021

Driver1TimeRelatedStates 1SO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek kohustuslik
kiseade

Driver2TimeRelatedStates [SO16844-7 | sdidu- | eikohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | kohustuslik
kiseade

DriverCardDriverl ISO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | eikohaldata | juhi ndusolek kohustuslik
kiseade

DriverCardDriver2 ISO16844-7 | sdidu- | eikohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | kohustuslik
kiseade

OverSpeed ISO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek kohustuslik
kiseade

TimeDate 8. liide soidu- | eiole ei ole ndusolekut ei ole | kohustuslik
kiseade | isikuandmed | isikuandmed | vaja

HighResolutionTotalVehi- [SO16844-7 | sdidu- | eiole ei ole nousolekut ei ole | kohustuslik

cleDistance kiseade | isikuandmed | isikuandmed | vaja

HighResolutionTripDis- [SO16844-7 | sdidu- | eiole ei ole ndusolekut ei ole | kohustuslik

tance kiseade | isikuandmed | isikuandmed | vaja

ServiceComponentldentifi- | ISO16844-7 | sdidu- | eiole ei ole ndusolekut ei ole | kohustuslik

cation kiseade | isikuandmed | isikuandmed | vaja

ServiceDelayCalendarTime- | ISO16844-7 | sdidu- | eiole ei ole ndusolekut ei ole | kohustuslik

Based kiseade | isikuandmed | isikuandmed | vaja

Driverlldentification 1SO16844-7 | Juhi- isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek kohustuslik
kaart

Driver2ldentification 1SO16844-7 | Juhi- ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | kohustuslik
kaart

NextCalibrationDate 8. liide sdidu- | eiole ei ole ndusolekut ei ole | kohustuslik
kiseade | isikuandmed | isikuandmed | vaja

Driver1ContinuousDriving- | [SO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek kohustuslik

Time kiseade

Driver2ContinuousDriving- | [SO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | kohustuslik

Time kiseade

Driver1CumulativeBreak- ISO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | eikohaldata | juhi ndusolek kohustuslik

Time kiseade

Driver2CumulativeBreak- [SO16844-7 | sdidu- | eikohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | kohustuslik

Time kiseade

Driver1CurrentDuratio- [SO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek kohustuslik

nOfSelected Activity kiseade

Driver2CurrentDuratio- [SO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | kohustuslik

nOfSelected Activity kiseade

SpeedAuthorised 8. liide sdidu- | eiole ei ole ndusolekut ei ole | kohustuslik
kiseade | isikuandmed | isikuandmed | vaja
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TachographCardSlot1 ISO16844-7 | sdidu- | eiole ei kohaldata | ndusolekut ei ole | kohustuslik
kiseade | isikuandmed vaja

TachographCardSlot2 ISO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | eiole nousolekut ei ole | kohustuslik
kiseade isikuandmed | vaja

Driver1Name 1SO16844-7 | Juhi- isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek kohustuslik
kaart

Driver2Name [SO16844-7 | Juhi- ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | kohustuslik
kaart

OutOfScopeCondition [SO16844-7 | sdidu- | eiole ei ole ndusolekut ei ole | kohustuslik
kiseade | isikuandmed | isikuandmed | vaja

ModeOfOperation [SO16844-7 | soidu- | eiole ei ole ndusolekut ei ole | kohustuslik
kiseade | isikuandmed | isikuandmed | vaja

Driver]1CumulatedDriving- | [SO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek kohustuslik

TimePreviousAndCurrent- kiseade

Week

Driver2CumulatedDriving- | [SO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | kohustuslik

TimePreviousAndCurrent- kiseade

Week

EngineSpeed ISO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik
kiseade

RegisteringMemberState 8. liide soidu- | eiole ei ole ndusolekut ei ole | kohustuslik
kiseade | isikuandmed | isikuandmed | vaja

VehicleRegistrationNumber | 8. liide soidu- | eiole ei ole ndusolekut ei ole | kohustuslik
kiseade | isikuandmed | isikuandmed | vaja

Driver1EndOfLastDailyR- ISO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik

estPeriod kiseade

Driver2EndOfLastDailyR- [SO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | vabatahtlik

estPeriod kiseade

Driver1EndOfLastWeeklyR- | [SO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik

estPeriod kiseade

Driver2EndOfLastWeeklyR- | [SO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | vabatahtlik

estPeriod kiseade

Driver1EndOfSecondLast- | [SO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik

WeeklyRestPeriod kiseade

Driver2EndOfSecondLast- | [SO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | vabatahtlik

WeeklyRestPeriod kiseade

Driver1TimeLastLoadUn- ISO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik

loadOperation kiseade

Driver2TimeLastLoadUn- ISO16844-7 | sdidu- | eikohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | vabatahtlik

loadOperation kiseade
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Driver1CurrentDailyDri- ISO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik
vingTime kiseade
Driver2CurrentDailyDri- ISO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | vabatahtlik
vingTime kiseade
Driver]1CurrentWeeklyDri- | [SO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik
vingTime kiseade
Driver2CurrentWeeklyDri- | [SO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | vabatahtlik
vingTime kiseade
Driver1TimeLeftUntilNew- | ISO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik
DailyRestPeriod kiseade
Driver2TimeLeftUntilNew- | [SO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | vabatahtlik
DailyRestPeriod kiseade
Driver1CardExpiryDate [SO16844-7 | Juhi- isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik

kaart
Driver2CardExpiryDate 1SO16844-7 | Juhi- ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi néusolek | vabatahtlik
kaart
Driver1CardNextMandator- | [SO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik
yDownloadDate kiseade
Driver2CardNextMandator- | 1ISO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhindusolek | vabatahtlik
yDownloadDate kiseade
TachographNextMandator- | [SO16844-7 | sdidu- | eiole ei ole nousolekut ei ole | vabatahtlik
yDownloadDate kiseade | isikuandmed | isikuandmed | vaja
Driver1TimeLeftUntilNew- | ISO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik
WeeklyRestPeriod kiseade
Driver2TimeLeftUntilNew- | [SO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | vabatahtlik
WeeklyRestPeriod kiseade
Driver1NumberOfTi- ISO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik
mes9hDailyDrivingTime- kiseade
sExceeded
Driver2NumberOfTi- [SO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | vabatahtlik
mes9hDailyDrivingTime- kiseade
sExceeded
Driver1 CumulativeUninter- | [SO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik
ruptedRestTime kiseade
Driver2CumulativeUninter- | [SO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | vabatahtlik
ruptedRestTime kiseade
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Driver1MinimumDailyRest | [SO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik
kiseade

Driver2MinimumDailyRest | [SO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | vabatahtlik
kiseade

DriverIMinimumWeeklyR- | [SO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik

est kiseade

Driver2MinimumWeeklyR- | [SO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | vabatahtlik

est kiseade

Driver1MaximumDailyPer- | [SO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik

iod kiseade

Driver2MaximumDailyPer- | [SO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | vabatahtlik

iod kiseade

DriverlMaximumDailyDri- | ISO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik

vingTime kiseade

Driver2MaximumDailyDri- | ISO16844-7 | sdidu- | eikohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | vabatahtlik

vingTime kiseade

Driver1NumberOfUsedRe- | [SO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik

ducedDailyRestPeriods kiseade

Driver2NumberOfUsedRe- | [SO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | vabatahtlik

ducedDailyRestPeriods kiseade

Driver1RemainingCurrent- | [SO16844-7 | sdidu- | isikuandmed | ei kohaldata | juhi ndusolek vabatahtlik

DrivingTime kiseade

Driver2RemainingCurrent- | [SO16844-7 | sdidu- | ei kohaldata | isikuandmed | kaasjuhi ndusolek | vabatahtlik

DrivingTime kiseade

VehiclePosition 8. liide soidu- | isikuandmed | isikuandmed | juhi ja kaasjuhi kohustuslik
kiseade ndusolek

ByDefaultLoadType 8. liide soidu- | isikuandmed | isikuandmed | juhi ja kaasjuhi kohustus-
kiseade ndusolek lik*

(39) 14. liidet muudetakse jargmiselt:
(a) sisukorrale lisatakse punkti 5.4.8 jirele jargmine punkt:

,5.5 .Reserveeritud tulevikus kasutamiseks®;

(b) punkti 4.1.1.5 alapunkt DCS_17 asendatakse jargmisega:

,DSC_17

Turbeandmed (DSRCSecurityData), mis on REDCR-i jaoks vajalikud andmete dekriiptee-
rimiseks, edastatakse vastavalt 11. liitele (Uhised turbemehhanismid) ning esitatakse
andmetiiibina  DSRCSecurityData

soiduki

DSRC-seadmes
kiesoleva liite punktis 5.4.4 kindlaks méératud kujul.*;

ajutiselt

salvestamiseks
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(c) punkti 5 muudetakse jargmiselt:

i)

punkti 5.4.4 jada TachographPayload sdidumeerikute kaugseirerakenduse DSRC-andmete ASN.1 mooduli
midratluses asendatakse jargmisega:

”

»TachographPayload := SEQUENCE {

tpl5638VehicleRegistrationPlate

tpl5638SpeedingEvent
tpl5638DrivingWithoutvValidCard

tpl5638DriverCard

tpl5638CardInsertion

tpl5638MotionDataError
tpl5638VehicleMotionConflict

tpl56382ndDriverCard

tpl5638CurrentActivityDriving

tpl5638LastSessionClosed

tpl5638PowerSupplyInterruption

tpl5638SensorFault

LPN ~ sdiduki numbrimdrk, milles on kasutusel ISO

14906 andmestruktuur, kuid sdidumeerikute

kaugseirerakenduses on LPN fikseeritud 17 baidile

(pikkust mddravat tegurit ei ole)

BOOLEAN, --1
BOOLEAN,
lisa)
BOOLEAN,-- 0
lisa)
BOOLEAN, - 1
IC lisa)
BOOLEAN, - 1
BOOLEAN, - 1
IC lisa)
BOOLEAN, - 1
lisa)

BOOLEAN, - 1

-0 =

BOOLEAN, - 1

kiiruseiiletamised (vt IC lisa

-- 1 = vale kaardi kasutamine (vt IC

nditab kehtivat juhikaarti (vt IC

kaardi sisestamine juhtimise ajal (vt

viga liikumisandmetes (vt IC lisa)

vastuolu s&iduki liikumisandmetes (vt

kaasjuhikaart sisestatud (vt IC

valitud muu tegevus;

juhtimine valitud

ei ole nduetekohaselt suletud, 0 =

nduetekohaselt suletud

INTEGER (0..127),

pdeva jooksul

INTEGER (0..255),- eventFaultType andmesdnastiku

jargi

—- K&ik jargnevad IC lisas kindlaks mddratud ajaga seotud titbid.

tpl5638TimeAdjustment

tpl5638LatestBreachAttempt

tpl5638LastCalibrationData

tpl5638PrevCalibrationData

tpl5638DateTachoConnected

tpl5638CurrentSpeed

tpl5638Timestamp

tpl5638LatestAuthenticatedPosition

tpl5638ContinuousDrivingTime

tpl5638DailyDrivingTimeShift

tpl5638DailyDrivingTimeWeek

tpl5638WeeklyDrivingTime
tpl5638FortnightlyDrivingTime

INTEGER(0..4294967295), —— viimase

ajakorrigeerimise kellaaeg

INTEGER(0..4294967295), -- viimase rikkumiskatse
kellaaeg
INTEGER(0..4294967295), -- viimaste

kalibreerimisandmete kellaaeg

INTEGER(0..4294967295), -- eelmiste

kalibreerimisandmete kellaaeg

INTEGER (0..4294967295),

kuupédev

INTEGER (0..255),

kiirus

INTEGER(0..4294967295) -- kehtiva kirje ajatempel

INTEGER(0..4294967295), - viimase autenditud

asukoha kellaaeg

INTEGER (O..
INTEGER (O..
juhtimisaeg
valtel

INTEGER (O..
juhtimisaeg
INTEGER (O..
INTEGER (O..

255), -- juhi pidev juhtimisaeg

255), -- juhi pikim &6pdevane

kdimasoleva ja eelmise RTM-vahetuse

255), -- juhi pikim d6pdevane
kdimasoleval nadalal

255), -- juhi igand&dalane juhtimisaeg
255) —-- juhi kahen&ddalane juhtimisaeg

— toitekatkestused viimase 10

-- sdidumeeriku iithendamise

—- viimane kehtiv registreeritud
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ii) punkti 5.4.5 tabel 14.3 asendatakse jirgmisega:

Tabel 14.3
RtmData elemendid, toimingud ja mairatlused

1 2 3
RTM-i an((iereelement Séidukiseagir)ne toiming Andmete méiéiratll(ls)standardis ASN.1
RTM1 Soidukiseade madrab RTM1 vddrtusest, nagu on tp15638VehicleRegistrationPlate
Soiduki andmeelemendi kindlaks mairatud 1. LPN,
numbrimirk tp15638VehicleRegistrationPlate | liites — Soiduki numbrimark, kasutusel
védrtuse andmeetiiiibi VehicleRegistrationldenti- | on ISO 14906 andmestruktuur,
VehicleRegistrationldentification | fication.Soiduki kuid RTM-rakenduse puhul kehtib
salvestatud numbrimirk esitatakse | jirgmine piirang:
mirkide jadana. SEQUENCE algab riigi koodiga,
sellele jargneb tdhestikuline tdhis,
sellele jirgneb
registreerimisnumber,
mis on alati 14 oktetti (nulliga
taidistatud), nii et LPN-tiiiipi
pikkus on alati 17 oktetti (pikkust
médravat tegurit ei ole vaja),
millest 14 on tegelik
registreerimisnumber.
RTM2 Soidukiseade genereerib Boole’i | 1 (TRUE): kui viimane | tp15638SpeedingEvent
Kiiruseiiletamise véidrtuse andmeelemendi RTM2 | kiiruseiiletamise BOOLEAN,
siindmus tp15638SpeedingEvent jaoks. | siindmus 16ppes
Soidukiseade arvutab vimase 19  pacva
. jooksul voi on veel
tp15638SpeedingEvent- liimas:
aa didukiseadmes amas, .
vaartuse soidukise 0 (FALSE): mis tahes
viimase 10 pdeva jooksul Liuhul
. . o . muul juhul.
registreeritud kiiruseiiletamise
siindmuste pdhjal, nagu on
kindlaks maaratud IC lisas.
RTM3 Soidukiseade genereerib Boole’i | 1 (TRUE): kui viimane | tp15638DrivingWithoutValid-
Juhtimine ilma vddrtuse andmeelemendi RTM3 | asjakohase kaardita Card
kehtiva kaardita tp15638DrivingWithoutValid- | juhtimise siindmus BOOLEAN,
Card jaoks. 16ppesviimase 10 pdeva
N . jooksul voi kestab veel;
Soidukiseade mairab muutujale 0 (FALSE): mis tahes
tp15638DrivingWithoutValid- mual iuhul
Card viairtuse TRUE, kui Julittt
vidhemalt iiks asjakohase
kaardita juhtimise siindmus on
soidukiseadmes registreeritud
viimase 10 pdeva jooksul, nagu
on kindlaks mairatud IC lisas.
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RTM4 Soidukiseade genereerib Boole'i | 1 (TRUE): kui tp15638DriverCard BOOLEAN,
Kehtiv juhikaart véidrtuse andmeelemendi RTM4 | sdidukiseadme

tp15638DriverCard jaoks juhikaardi pesas ei ole
juhikaardi pesasse sisestatud kehtivat juhikaarti;
kehtiva juhikaardi alusel. 0 (FALSE): kui
soidukiseadme
juhikaardi pesas on
kehtiv juhikaart.
RTM5 Soidukiseade genereerib Boole’i | 1 (TRUE): kui viimane | tp15638CardInsertion
Kaardi sisestamine véidrtuse andmeelemendi RTM5 | juhtimise ajal kaardi BOOLEAN,

juhtimise ajal

tp15638CardInsertion jaoks.

Soidukiseade mddrab muutuja
tp15638CardInsertion
véirtuseks TRUE, kui vahemalt
iiks juhtimise ajal kaardi
sisestamise siindmus on
soidukiseadmes registreeritud
viimase 10 pdeva jooksul, nagu
on kindlaks miiratud IC lisas.

sisestamise siindmus
toimus viimase 10
pdeva jooksul;

0 (FALSE): mis tahes
muul juhul.

RTM6 Soidukiseade genereerib Boole’i | 1 (TRUE): kui viimane | tp15638MotionDataError
Viga litkumisandmetes | viirtuse andmeelemendi siindmus ,viga BOOLEAN,

RTM6 jaoks. litkumisandmetes®

Soidukiseade mddrab muutuja %gﬁselsﬂv ggf:szﬁjpj:e‘i?

tp15638MotionDataError Jo (FALSE): mis tahes

véadrtuseks TRUE, kui vihemalt mual iuhul

iiks stindmus ,viga Jutt

litkumisandmetes“on

sdidukiseadmes registreeritud

viimase 10 pdeva jooksul, nagu

on kindlaks méidratud IC lisas.
RTM7 Soidukiseade genereerib Boole'i | 1 (TRUE): kui viimane | tp15638VehicleMotionConflict
Vastuolu sdiduki viirtuse andmeelemendi siindmus ,vastuolu BOOLEAN,
liikumisandmetes RTM? jaoks. soiduki

Soidukiseade mddrab muutuja igkurerél‘s:ir;ig:tleg deva

tp15638VehicleMotionConflict | . pﬁ 1 v6i kest bp I

vairtuseks TRUE, kui vihemalt J(;) (()F 12251‘57)0 1miess tih::e ’

iiks siindmus ,vastuolu sdiduki Liahul

liikkumisandmetes“ on fmuttt jutitt

soidukiseadmes registreeritud

viimase 10 pdeva jooksul.
RTM8 Soidukiseade genereerib Boole'i | 1 (TRUE): kui tp156382ndDriverCard
Kaasjuhikaart viirtuse andmeelemendi sdidukiseadmes on BOOLEAN,

RTMS jaoks vastavalt IC lisale
(andmed juhi tegevuse kohta
CREW (meeskond) ja
CO-DRIVER (kaasjuht)).

Kui on olemas kehtiv
kaasjuhikaart, madrab
soidukiseade RTMS8 viirtuseks
TRUE.

kehtiv kaasjuhikaart;

2 (FALSE): kui
soidukiseadmes ei ole
kehtivat kaasjuhikaarti.
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RTM9 Soidukiseade genereerib Boole'i | 1 (TRUE) =muutegevus | tpl5638CurrentActivityDriving
Hetketegevus véidrtuse andmeelemendi valitud; BOOLEAN

RTM? jaoks. 0 (FALSE): juhtimine
Soidukiseade madrab RTM9 valitud.
vairtuseks TRUE, kui
hetketegevus registreeritakse
soidukiseadmes muu tegevusena
kui DRIVING (juhtimine), nagu
on kindlaks méiratud IC lisas.
RTM10 Soidukiseade genereerib Boole’i | 1 (TRUE): vahemalt iiks | tp15638LastSessionClosed

Viimane seanss suletud

vidrtuse andmeelemendi
RTM10 jaoks.

Soidukiseade madrab RTM10
vairtuseks TRUE, kui viimane
kaardiseanss ei ole
nduetekohaselt suletud, nagu on
kindlaks maaratud IC lisas.

sisestatud kaart on
kiivitanud stindmuse
,viimane kaardiseanss
nduetekohaselt
sulgemata®;

0 (FALSE): itkski
sisestatud kaart ei ole
kiivitanud siindmust
,viimane kaardiseanss
nouetekohaselt
sulgemata“.

BOOLEAN

RTM11
Toitekatkestus

Soidukiseade genereerib
andmeelemendi
RTM11 viirtuseks tdisarvu.

Soidukiseade méddrab muutuja
tp15638PowerSupplylnterrup-
tion védrtuseks tiisarvu, mis
vordub sdidukiseadmes viimase
10 pdeva jooksul salvestatud
toitekatkestuse sindmuste
arvuga, nagu on kindlaks
médratud IC lisas.

Kui sdidukiseadmes ei ole
viimase 10 pdeva jooksul
registreeritud toitekatkestuse
siindmust, méddrab see RTM11
védrtuseks 0.

Viimase 10 padeva
jooksul registreeritud
toitekatkestuse
sindmuste arv.

tp15638PowerSupplylnterrup-
tion
INTEGER (0..127),

RTM12
Anduriviga

Soidukiseade genereerib
andmeelemendi RTM12
vadrtuseks tdisarvu.

Soidukiseade mairab muutuja

sensorFault viirtuseks:

— 1, kui sindmus, mille tiiiip
on ‘35’H
,anduriviga“ 16ppes viimase
10 péeva jooksul v6i kestab
veel.

— 2, kui sindmus, mille tiiiip
on ,,GNSSi vastuvotja viga“
(sisemine  v&i  vilimine,
mille enumeraatori viirtu-
sed on ‘36’H voi

—anduriviga, iiks oktett
vastavalt
andmesonastikule.

tp15638SensorFault INTEGER
(0..255),
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'37'H) loppes viimase 10
pdeva jooksul vdi kestab
veel.

— 3, kui sindmus, mille tiiiip
on ‘OE'H ,GNSSi vilissead-
mega side pidamise viga“
16ppes  viimase 10 pdeva
jooksul voi kestab veel.

— 4, kui siindmused ,anduri-
duriviga“ ja ,GNSSi vastu-
votja viga“ [6ppesid viimase
10 péeva jooksul voi kesta-
vad veel.

— 5, kui siindmused ,anduri-
duriviga“ ja ,GNSSi vilis-
seadmega side pidamise
viga“ 10ppesid viimase 10
pdeva jooksul vdi kestavad
veel.

— 6, kui sindmused ,,GNSSi
vastuvotja viga“ ja ,GNSSi
vilisseadmega side pidamise
viga“ 18ppesid viimase 10
pdeva jooksul voi kestavad
veel.

— 7 kui koik kolm anduriviga
16ppesid viimase 10 pdeva
jooksul voi kestavad veel.

Kui tikski sindmus ei ole viimase

10 pdeva jooksul 16ppenud voi

kestab veel, madrab

soidukiseade RTM12 védrtuseks

0.

RTM13
Aja korrigeerimine

Soidukiseade genereerib
andmeelemendi RTM13
vdartuseks tdisarvu (timeReal 1.
liitest) aja korrigeerimise
andmete olemasolu alusel, nagu
on kindlaks maaratud IC lisas.
Soidukiseade madrab RTM13
védrtuseks aja, mil toimus
viimane siindmus ,andmed aja
korrigeerimise kohta“.
Sdidukiseade mdirab RTM13
vairtuseks 0, kui sdidukiseadme
andmetes ei esine sindmust ,aja
korrigeerimine*, nagu on
kindlaks maaratud IC lisas.

Viimase aja
korrigeerimise
oldTimeValue.

tp15638TimeAdjustment
INTEGER(0..4294967295),

RTM14
Turvalisuse rikkumise
katse

Soidukiseade genereerib
andmeelemendi RTM14
vadrtuseks tdisarvu (timeReal 1.
liitest) siindmuse ,turvalisuse
rikkumise katse* esinemise
alusel, nagu on kindlaks
madratud IC lisas.

Viimase salvestatud
siindmuse ,turvalisuse
rikkumise katse*
algusaeg.

tp15638LatestBreachAttempt
INTEGER(0..4294967295),
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Soidukiseade midrab viimase
soidukiseadmes registreeritud
siindmuse ,turvalisuse
rikkumise katse“ aja.
Soidukiseade madrab RTM14
vairtuseks 0, kui sdidukiseadme
andmetes ei esine siindmust
Jturvalisuse rikkumise katse*,
nagu on kindlaks maaratud IC
lisas.

RTM15
Viimane
kalibreerimine

Soidukiseade genereerib
andmeelemendi RTM15
vadrtuseks tdisarvu (timeReal 1.
liitest) viimase kalibreerimise
andmete olemasolu alusel, nagu
on kindlaks médratud IC lisas
ja 1. liites.

Soidukiseade mairab

RTM15 vaidrtuseks viimase
kalibreerimiskirje
oldTimeValue.

Kui kalibreerimist ei ole
toimunud, mairab soidukiseade
RTM15 vairtuseks 0.

Viimase
kalibreerimiskirje
oldTimeValue.

tp15638LastCalibrationData
INTEGER(0..4294967295),

RTM16
Eelmine
kalibreerimine

Soidukiseade genereerib
andmeelemendi RTM16
vdartuseks tdisarvu (timeReal 1.
liitest) viimasele kalibreerimisele
eelnenud kalibreerimise kirje
alusel.

Sdidukiseade mairab

RTM16 vairtuseks viimasele
kalibreerimisele eelnenud
kalibreerimise kirje
oldTimeValue.

Kui eelnenud kalibreerimist ei
ole toimunud, mairab
soidukiseade RTM16 viirtuseks
0.

Viimasele
kalibreerimiskirjele
eelnenud kalibreerimise
kirje oldTimeValue.

tp15638PrevCalibrationData
INTEGER(0..4294967295),

RTM17
Sdidumeeriku
iihendamise
kuupiev

Soidukiseade genereerib
andmeelemendi RTM17
vadrtuseks tdisarvu (timeReal 1.
liitest).

Soidukiseade miadrab RTM17
viirtuseks sdidukiseadme
esimese kalibreerimise
kuupieva selles sdidukis.
Soidukiseade votab andmed
andmetiiiibist
VuCalibrationData (1. liide), mis
on kirjes vuCalibrationRecords,
mille vilja CalibrationPurpose
vaartus on '03'H.

Soidukiseadme esimese
kalibreerimise kuupiev
selles sdidukis.

tp15638DateTachoConnected
INTEGER(0..4294967295),
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Kui eelnenud kalibreerimist ei
ole toimunud, mairab
soidukiseade RTM17 viirtuseks
0.

RTM18
Hetkekiirus

Soidukiseade genereerib
andmeelemendi
RTM18 viirtuseks tdisarvu.

Soidukiseade mddrab RTM18
véddrtuseks viimase
registreeritud hetkekiiruse
RtmData viimase
ajakohastamise ajal.

Viimane registreeritud
hetkekiirus

tp15638CurrentSpeed INTEGER
(0..255),

RTM19
Ajatempel

Soidukiseade genereerib
andmeelemendi RTM19
vdartuseks tdisarvu (timeReal 1.
liitest).

Soidukiseade madrab RTM19
vidrtuseks RtmData viimase
ajakohastamise aja.

Kehtiva kirje
TachographPayload
ajatempel

tp15638Timestamp
INTEGER(0..4294967295),

RTM20

Aeg, mil séiduki
viimane autenditud
asukoht oli kiittesaadav

Soidukiseade genereerib
andmeelemendi RTM20
vadrtuseks tdisarvu (timeReal 1.
liitest).

Soidukiseade madrab RTM20
védrtuseks aja, mil GNSSi
vastuvdtjast oli kittesaadav
soiduki viimane autenditud
asukoht.

Kui sdiduki autenditud asukoht
ei ole olnud GNSSi vastuvdtjast
kittesaadav, mairab
soidukiseade RTM20 viirtuseks
0.

So6iduki viimase
autenditud asukoha
ajatempel.

tp15638LatestAuthenticatedPo-
sition
INTEGER(0..4294967295),

RTM21
Pidev juhtimisaeg

Soidukiseade genereerib
andmeelemendi RTM21
vadrtuseks tdisarvu.

Soidukiseade maarab RTM21
véirtuseks juhi kdimasoleva
pideva juhtimisaja.

Juhi pidev juhtimisaeg,
mis on kodeeritud
taisarvuna.

Pikkus: 1 bait.

Tépsus: 2 minutit biti
kohta.

Nihe puudub.
Andmepiirkond: 0 kuni
250.

Vairtus 250 niitab, et
juhi pidev juhtimisaeg
on 500 minutit voi
rohkem.

Vairtused 251 kuni
254 ei ole kasutusel.

tp15638ContinuousDrivingTime
INTEGER(0..255),
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Viirtus 255 nditab, et
teave ei ole kittesaadav.
RTM22 Soidukiseade genereerib Juhi 66pdevane tp15638DailyDrivingTimeShift
Pikim 66pidevane andmeelemendi RTM22 juhtimisaeg, mis on INTEGER(0..255),
juhtimisaeg véadrtuseks tdisarvu. kodeeritud téisarvuna.
kidimasoleva ja eelmise | .., .. Pikkus: 1 bait.
RTM-vahetu;e viltel, S?_l_dUklsEadel? iall;ab RTM22 Tépsus: 4 minutit biti
arvutatud 14. liite vaartusexs ju lh anest kohta.
addendum’i kohaselt. oopacvasest julitimisaja_ Nihe puudub.
pikkusest (kdimasolev voi Andmeniirkond: 0 kuni
: . ndmepiirkond: 0 kuni
eelmine RTM-vahetus) selle, mis 250
on pikem. Viirtus 250 nditab, et
juhi 66pdevane
juhtimisaeg on 1 000
minutit voi rohkem.
Vairtused 251 kuni
254 ei ole kasutusel.
Vadrtus 255 nditab, et
teave ei ole kittesaadav.
RTM23 Soidukiseade genereerib Juhi 66pdevane tp15638DailyDrivingTimeWeek
Pikim 66pievane andmeelemendi RTM23 juhtimisaeg, mis on INTEGER(0..255),
juhtimisaeg jooksval véirtuseks tdisarvu. kodeeritud tiisarvuna.
nidalal, arvutatad 14. g1 Pikkus: 1 bait.
liite addendum’i Soidukiseade médrab RTM23 | i ¢ 4 minuic biti
kohaselt. védrtuseks juhi pikima kohta.
O0péevavase juhtimisaja Nihe puudub
hulgast, milleks on kdimasolev An drrPl)e iirkond: 0 kuni
RTM-vahetus vdi mis tahes 250 P '
16petatud RTM-vahetus, mis on Viirtus 250 niitab. et
alanud voi 16ppenud jooksval uhi 5603 ’
dalal. juhi 8péevane
na juhtimisaeg on 1 000
minutit voi rohkem.
Vairtused 251 kuni
254 ei ole kasutusel.
Viirtus 255 nditab, et
teave ei ole kittesaadav.
RTM24 Soidukiseade genereerib Juhi iganddalane tp15638WeeklyDrivingTime
Iganidalane andmeelemendi RTM24 juhtimisaeg, mis on INTEGER(0..255),

juhtimisaeg, arvutatud
14. liite addendumi
kohaselt.

vadrtuseks tdisarvu.

Soidukiseade madrab RTM24
védrtuseks juhi iganddalase
juhtimisaja.

kodeeritud téisarvuna.
Pikkus: 1 bait.

Tépsus: 20 minutit biti
kohta.

Nihe puudub.
Andmepiirkond: 0 kuni
250.
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Viirtus 250 nditab, et
juhi iganddalane
juhtimisaeg on
vihemalt 5 000
minutit.

Viirtused 251 kuni
254 ei ole kasutusel.
Viirtus 255 niitab, et
teave ei ole kittesaadav.

RTM25 Soidukiseade genereerib Juhi kahenddalane tp15638FortnightlyDrivingTime
Kahenidalane andmeelemendi RTM25 juhtimisaeg, mis on INTEGER(0..255),
juhtimisaeg, arvutatud | véirtuseks tdisarvu. kodeeritud téisarvuna.
14. liite addendumi 1L Pikkus: 1 bait.
kohaselt. S.c.).l.duk1sea(?e maarab RTM25 Tépsus: 30 minutit biti
védrtuseks juhi kaheniddalase kohta
juhtimisaja. Nihe puudub.
Andmepiirkond: 0 kuni
250.

Viidrtus 250 nditab, et
juhi kahenidalane
juhtimisaeg on 7 500
minutit voi rohkem.
Vairtused 251 kuni
254 ei ole kasutusel.
Viirtus 255 nditab, et
teave ei ole kittesaadav.

Mirkus: RTM22, RTM23, RTM24 ja RTM25 arvutatakse kdesoleva liite addendumi kohaselt.
iif) punkti 5.4.7 tabel 14.9 asendatakse jirgmisega:
,Tabel 14.9
Initsialiseerimine — VST kaadri sisu ndide

§ Atribuut/vili Okteti bitid Kirjeldus
£
o
1. FLAG 01111110 Algussilt
2. Private LID XXXX XXXX Konkreetse sdiduki DSRC-seadme
ithendusaadress
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3. XXXX XXXX
4. XXXX XXXX
5. XXXX XXXX
6. MAC Control field 1100 0000 Késu PDU
7. LLC Control field 0000 0011 Ul kask
8. Fragmentation header 1xxx x001 Fragmenteerimine puudub
9. VST 1001 Initsialiseerimise vastus
SEQUENCE { T
Fill BIT STRING (SIZE(4)) | 0000 Kasutamata ja vaartuseks on mairatud 0
10. Profile INTEGER 0000 0000 IIma laiendita. Niidisprofiil 0
(0..127,..) [lma laiendita, 1 rakendus
Applications
SEQUENCE OF {
11. 0000 0001
12 SEQUENCE { 1. Olemasolev EID
OPTION indicator
OPTION indicator 1. Olemasolev parameeter
AID . 00 0010 lma laiendita. AID = 2 Freight&Fleet
DSRCApplicationEn-
titylD
13 EID Dsrc-EID XXXX XXXX Mairatletakse OBU-s ja idendib rakenduse
eksemplari.
14. Parameter Container { | 0000 0010 No extension, Container Choice = 02,
Octet string
15. 0000 0110 IIma laiendita, kirje Rtm Context Mark
pikkus = 6
16. Rtm-ContextMark ::= | 0000 0101 Esimene oktett on 05H, mis on selle pikkus.
SEQUENCE { Seejdrel kodeeritakse 5 oktetiga toetatud
StandardIdentifier standardi, osa ja versiooni objekti
" identifikaator.
17. standardIdentifier 0010 1000 {ISO (1) Standard (0) TARV (15638)
18. 1111 1010 part9(9) Version2 (2)}
19. 0001 0110
20 0000 1001
21 0000 0010
22 ObeConfiguration 0 ObeStatus puudub
Sequence {
OPTION indicator
EquipmentClass XXX XXXX Seda vilja kasutatakse, et hoida
INTEGER (0..32767) ——— -
23. XXXX XXXX tootja markusi DSRC-liidese tarkvara/
riistvara versiooni kohta.
24 Manufacturerld XXXX XXXX Soiduki DSRC-seadme tootja identifikaator
INTEGER (0..65535) vastavalt standardi ISO 14816 registris
25 XXXX XXXX esitatud kirjeldusele.
26 FCS XXXX XXXX Kaadrikontrolli jada
27 XXXX XXXX
28 Flag 01111110 Lopusilt
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iv) lisatakse punkt 5.5:
,5.5. Reserveeritud tulevikus kasutamiseks®;

v) punkti 5.7 alapunktid DSC_77 ja DSC_78 asendatakse jirgmisega:

.DSC_77 Andmed edastatakse sdiduki DSRC-seadmele juba VUSM-funktsiooniga kaitstud kujul.
VUSM kontrollib, kas sdiduki DSRC-seadmes registreeritud andmed on sdiduki DSRC-
seadmesse edukalt edastatud. Andmete sdidukiseadmest sdiduki DSRC-seadme millu
edastamisel esinenud vigade registreerimiseks ja neist teatamiseks kasutatakse
andmetiiiipi EventFaultType, mille enumeraatori vaartuseks mairatakse siindmus ‘0C'H
(kaugsideseadmega side pidamise viga), ning lisatakse ajatempel.; VUSM kontrollib, kas
andmed on s6iduki DSRC-seadmesse edukalt edastatud.

DSC_78 Reserveeritud tulevikus kasutamiseks.;

(d) lisatakse jargmine addendum:

+ADDENDUM

Obpievavase, iganidalase ja kahenddalase juhtimisaja arvutamise eeskirjad

1. Peamised arvutuseeskirjad

Soidukiseade arvutab 66pievase juhtimisaja, iganddalase juhtimisaja ja kahenidalase juhtimisaja, kasutades
soidukiseadme juhikaardi pesasse (pesa 1, kaardilugeja nr 1) sisestatud asjakohaseid andmeid juhikaardil (voi
tookojakaardil) ja valitud juhi tegevust, kui see kaart on sdidukiseadmesse sisestatud.

Juhtimisaega ei arvutata, kui juhikaarti (vdi tookojakaarti) ei ole sisestatud.

Arvutuste tegemiseks vajaliku ajavahemiku jooksul leitud TEADMATA ajavahemike kohta eeldatakse, et need on
VAHEAEG/PUHKEAEG.

TEADMATA perioode ja negatiivse kestusega tegevusi (st tegevuse algus on hilisem kui tegevuse 16pp), mis on
tingitud kahe sdidukiseadme ajalisest kattumisest vi aja korrigeerimisest, arvesse ei voeta.

Juhikaardile salvestatud tegevusi, mis vastavad IC lisa maaratluse (gg) kohastele perioodidele SOIDUMEERIK
MITTEVAJALIK, tdlgendatakse jargmiselt:

— VAHEAEG/PUHKEAEG arvutatakse kui VAHEAEG v6i PUHKEAEG,
— TOO ja JUHTIMINE loetakse TOOKS,
— KATTESAADAVUST kisitatakse KATTESAADAVUSENA.

Kiesoleva addendumi kontekstis eeldab sdidukiseade, et kaardi tegevuskirjete alguses on olemas 6opdevane
puhkeperiood.
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2. Mboisted

Jargmised mdisted kehtivad iiksnes kdesoleva liite kohta ning nende eesmirk on tdpsustada juhtimisaegade
arvutamist sdidukiseadme poolt ja nende hilisemat edastamist kaugsideseadme kaudu.

a) ,RTM-vahetus“ — ajavahemik 66péevase puhkeperioodi 10pu ja vahetult jargneva 6opdevase puhkeperioodi
16pu vahel.

Soidukiseade alustab uut RTM-vahetust parast 6opaevase puhkeaja [oppu.
Kiimasolev RTM-vahetus on ajavahemik alates viimase 66péevase puhkeperioodi 16pust;

b) ,kumulatiivne juhtimisaeg“ — juhi kéikide juhtimistegevuste kestus kokku ajavahemikul, mis ei ole
SOIDUMEERIK MITTEVAJALIK;

) ,00pdevane juhtimisaeg“ — RTM-vahetuse kumulatiivne juhtimisaeg;
d) ,iganddalane juhtimisaeg” — kdimasoleva nidala kumulatiivne juhtimisaeg;
e) ,pidev puhkeperiood” — mis tahes katkematu ajavahemik VAHEAEG/PUHKEAEG;
f) ,kahenidalane juhtimisaeg — eelmise ja kdimasoleva nddala kumulatiivne juhtimisaeg;
g) ,00pievane puhkeperiood — ajavahemik VAHEAEG/PUHKEAEG, mis vdib olla kas
— regulaarne 60péevane puhkeperiood,
— jaotatud 66paevane puhkeperiood voi
— lithendatud 66pdevane puhkeperiood.

Kui sdidukiseade arvutab iganddalasi puhkeperioode 14. liite kontekstis, loetakse need iganidalased
puhkeperioodid 66péevasteks puhkeperioodideks;

h) ,regulaarne 6opdevane puhkeperiood” — vahemalt 11 tundi kestev katkematu puhkeperiood.
Erandkorras, kui PARVLAEVA-/RONGISOIT on aktiivne, vdib regulaarse dpdevase puhkeaja katkestada
maksimaalselt kaks korda muude tegevustega kui puhkamine, kusjuures selliste katkestuste maksimaalne
kogukestus on iiks tund, st regulaarne 66pdevane puhkeperiood, mis sisaldab parvlaeva-/rongiséitu, voib
olla jaotatud kaheks vdi kolmeks osaks. Soidukiseade arvutab siis regulaarse 66pievase puhkeperioodi,
kui punkti 3 kohaselt arvutatud kumulatiivne puhkeaeg on viahemalt 11 tundi.
Kui regulaarne 66pdevane puhkeperiood on katkestatud, siis sdidukiseade:

— i lisa katkestuste ajal toimunud juhtimistegevust 66pdevase juhtimisaja arvutusse ja

— alustab uut RTM-vahetust katkestustega regulaarse 6opdevase puhkeperioodi 16pust;

Joonis 1.

Niide 6opievasest puhkeperioodist, mis on katkestatud parvlaeva-|rongisdidu tottu

A A
E A B C D E F G
i c Py - g h o/ %8 h A& o/% 8 [ @s/% /8
Tooaeg 2h 30 min 8h 30min 2h Uus paev

i) ,lihendatud 6opidevane puhkeperiood — vihemalt 9 tundi ja vdhem kui 11 tundi kestev katkematu
puhkeperiood;

j) .jaotatud 6opdevane puhkeperiood” — kaheks osaks jaotatud 6opdevane puhkeperiood:
— esimene osa on katkematu puhkeperiood, mis kestab vahemalt 3 tundi ja vihem kui 9 tundi,

— teine osa on katkematu puhkeperiood, mis kestab vahemalt 9 tundi.
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Erandkorras, kui PARVLAEVA-/RONGISOIT on aktiivne jaotatud 66pdevase puhkeperioodi ithe voi
mdlema osa jooksul, voib jaotatud 6opdevase puhkeperioodi katkestada maksimaalselt kaks korda muude
tegevustega, kusjuures selliste katkestuste maksimaalne kogukestus on kuni tiks tund, st:

— jaotatud 60pdevase puhkeaja esimest osa voib katkestada iiks voi kaks korda voi
— jaotatud 66pievase puhkeaja teist osa voib katkestada iiks voi kaks korda voi

— jaotatud 60pidevase puhkeaja esimest osa voib katkestada iiks kord ja jaotatud 66pdevase puhkeaja teist
osa voib katkestada tiks kord.

Soidukiseade arvutab siis regulaarse ©opdevase puhkeperioodi, kui punkti 3 kohaselt arvutatud
kumulatiivne puhkeaeg on:

— vihemalt 3 tundi ja vihem kui 11 tundi puhkeaja esimeses osas ning vihemalt 9 tundi puhkeaja teises
osas, kui puhkeaja esimese osa katkestas PARVLAEVA-/RONGISOIT,

— vahemalt 3 tundi ja vahem kui 9 tundi puhkeaja esimeses osas ning vdhemalt 9 tundi puhkeaja teises
osas, kui puhkeaja esimest osa ei katkestanud PARVLAEVA-/RONGISOIT.

Joonis 2.

Niide jaotatud dopievasest puhkeperioodist, mis on katkestatud parvlaeva-/rongiséidu

tSttu
) ] ] ]
A B C D £ F 3 H |
o/a/B/m| ko |asesm| bR oA | a/a/BAR h & B/%/m h a/%/8/h
4h 1h 20 min 2h 6h 7h 20 min 3h Uus paev

Kui jaotatud 66pdevane puhkeperiood on katkestatud, siis sdidukiseade:
— i lisa katkestuste ajal toimunud juhtimistegevust 60pdevase juhtimisaja arvutusse ja
— alustab uut RTM-vahetust katkestustega jaotatud 66pievase puhkeperioodi 16pust;

k) ,nidal“ - ajavahemik UTC jirgi alates kellaajast 00.00 esmaspéeval kuni kellaajani 24.00 pithapieval;

. Puhkeperioodi arvutamine, kui see on katkestatud parvlaeva-|rongisdidu tdttu

Parvlaeva-frongisdidu tdttu katkestatud puhkeperioodi arvutamiseks arvutab sdidukiseade kumulatiivse
puhkeaja vastavalt jirgmistele etappidele:

a) 1.etapp

Saidukiseade tuvastab puhkeaja katkestused, mis toimusid enne PARVLAEVA-/RONGISOIDU ALGUSE sildi
aktiveerimist vastavalt joonisele 3 ja asjakohasel juhul vastavalt joonisele 4, ning hindab iga tuvastatud
katkestuse puhul, kas on tdidetud jargmised tingimused:

— tuvastatud katkestuste kogukestus on iile ithe tunni, sealhulgas juhul, kui katkestused toimuvad
parvlaeva-/rongisdidu tdttu jaotatud dopdevase puhkeperioodi esimeses osas,

— tuvastatud katkestuste koguarv on suurem kui kaks, sealhulgas juhul, kui katkestused toimuvad
parvlaeva-[rongisdidu tdttu jaotatud 6opdevase puhkeperioodi esimeses osas,

— parast katkestuse 16ppu siilitatakse kirjet ,,toopdeva 1dppkoha sissekandmine®.
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Kui itkski eespool nimetatud tingimustest ei ole tdidetud, liidetakse katkestusele vahetult eelnev katkematu
puhkeperiood kumulatiivsele puhkeajale.
Kui vdhemalt iiks eespool nimetatud tingimustest on tdidetud, peatab sdidukiseade kumulatiivse puhkeaja
arvutamise vastavalt 2. etapile vOi tuvastab puhkeaja katkestused, mis toimuvad pdrast PARVLAEVA-|
RONGISOIDU ALGUSE silti vastavalt 3. etapile.

b) 2.etapp

Iga 1. etapi kohaselt tuvastatud katkestuse puhul hindab sGidukiseade, kas kumulatiivse puhkeaja
arvutamine peaks l6ppema. Soidukiseade peatab arvutamise, kui kumulatiivsele puhkeajale on lisatud
kaks katkematut puhkeperioodi, mis toimusid enne PARVLAEVA-/RONGISOIDU ALGUSE sildi
aktiveerimist, sealhulgas juhul, kui jaotatud O0péevase puhkeperioodi esimesse ossa on lisatud
puhkeperioodid, mida omakorda katkestab parvlaeva-/rongisdit. Muul juhul peab sdidukiseade jitkama 3.
etapi kohaselt.

c) 3.etapp

Kui pdrast 2. etapi tditmist jitkab sdidukiseade kumulatiivse puhkeaja arvutamist, tuvastab sdidukiseade
katkestused, mis toimuvad pirast PARVLAEVA-/RONGISOIDU seisundi 16ppemist vastavalt joonisele 3 ja
asjakohasel juhul vastavalt joonisele 4.
Iga tuvastatud katkestuse puhul hindab soidukiseade, kas katkestuse tottu iiletab koigi tuvastatud
katkestuste kestus kokku ithe tunni. Sel juhul 16peb kumulatiivse puhkeaja arvutamine katkestusele
eelnenud katkematu puhkeperioodi 16pus. Muul juhul lisatakse parast vastavaid katkestusi toimuvad
katkematud puhkeperioodid 66pievase puhkeperioodi arvutamisse, kuni 4. etapi tingimus on tdidetud.
d) 4. etapp
Kumulatiivse puhkeaja arvutamine 13petatakse, kui sdidukiseade on 1. ja 3. etapi tulemusena lisanud
maksimaalselt kaks katkematut puhkeperioodi puhkeajale, mille jaoks on aktiveeritud PARVLAEVA-/
RONGISOIDU tingimus, sealhulgas juhul, kui parvlaeva-/rongisdidust tingitud katkestused toimuvad
jaotatud 66pdevase puhkeperioodi esimese osa jooksul.
Joonis 3.
Puhkeaegade totlemine sdidukiseadmes, et teha kindlaks, kas katkestatud puhkeperiood
arvutatakse regulaarse 66pievase puhkeperioodina véi jaotatud 66pievase puhkeperioodi
esimese osana

A A

h5 h4 h3 h2 hl
he/%/8 R (e/%/R h o/8/8 h  e/%/8 h
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Joonis 4.

Puhkeaegade totlemine sdidukiseadmes, et teha kindlaks, kas katkestatud puhkeperiood
arvutatakse jaotatud 66pievase puhkeperioodi teise osana

A A

h10 h9 h8 h7 hé
) o/%/8 h a/%/8 h o/%/8 h o/%/8 h

Joonis 5.

Niide 60pievasest puhkeperioodist, mis on katkestatud rohkem kui kaks korda, mistdttu ei
vdeta arvutuses arvesse puhkeperioodi H

& &
A B C D E F | 6 H | I
B/%/8/h h a/%/8 h o/ | h | 8/%/8 R BAR/BAR
45h 2h 20 min 1h 0min | 8h | 20min ah |
To6aeg Puhkeaeg Likumine Puhkeaeg Parda\esﬁit! Puhkeaeg parvlaeval ! Mahas®it Puhkeaeg !
iUue vahetuse iKésitsi valitud: Uue
lalgus kolme Itédaja algus
Iiatkestuse
Itéttu :
| |
Joonis 6.

Niide 60pievasest puhkeperioodist, mille puhul parvlaeva-/rongisdidust arvutusperiood
algab t66aja 16pus

& & !Uue vahetuse algus
A B 3 D E F G H I I
oy P h as/%,8 R Os/%/8 | 2] | B/%8 h | B/%48 R
45h 2h 20min 1h 20min | 8h I 20min 2h I
Tooaeg Puhkeaeg Liikumine Puhkeaeg Pardalesit ! Puhkeaeg parviaeval ! Mahasgit Puhkeaeg !
|Kasitsi valitud : |Kdsitsi valitud: Uue
:Tééaja 16pp :tééaja algus
Joonis 7.

Niide 60pievasest puhkeperioodist, mis on katkestatud rohkem kui kaks korda, mistdttu ei
vdeta arvutuses arvesse puhkeperioodi B

A 4
A B c D E F [ H i I
o - Py h o/% 8 h e/ %/ h a5 /8 | h | B/%/85
45h 1h 10min 1h 10 min 1h 10min | 9h |
Tooaeg Puhkeaeg Liikumine Puhkeaeg Lilkumine Puhkeaeg Pardalesdit ,  Puhkeaeg parvlaeval !

iUue vahetuse algus
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Joonis 8.

Niide jaotatud 66pdevasest puhkeperioodist, mis katkes iiks kord puhkeperioodi esimeses osas ja
iiks kord puhkeperioodi teises osas

3 3 4 )
A B c | D ] E F @ L H ] 1
/% B R h O/ %A | h 1 e/ h R | h 1 B/%/8 R
3h 1h 10min | 2n | 6h 2h 10min | 7h !
Tooaeg Puhkeaeg | Pardalesdit buhkeaeg parviaeva] Tooaeg Puhkeaeg Pardalessit! Puhkeaeg parviaeval !

IUue vahetuse algus

4. Pievase, iganddalase ja kahenidalase juhtimisaja arvutamine
Soidukiseade arvutab Oopdevavase(d) juhtimisaja(d) kdimasoleva ja varasemate RTM-vahetuste jaoks.
Oopievase puhkeperioodi katkestuste ajal tekkivat juhtimisaega ei lisata 6opdevase juhtimisaja arvutamisse,
kui need katkestused on tingitud parvlaeva-[rongisdidust ning kui punkti 2 alapunktides h ja j ning punktis 3
esitatud nduded on tdidetud. Kui sdidukiseade ei ole siiski arvutanud tiielikku regulaarset voi jaotatud
oopidevast puhkeperioodi vastavalt punktile 3, liidetakse katkestuste ajal tekkivad juhtimisajad kdimasoleva

RTM-vahetuse 66pdevavasele juhtimisajale.

Soidukiseade arvutab ka iganddalase ja kahenddalase juhtimisaja. Iganidalase ja kahenidalase juhtimisaja
arvutusse lisatakse juhtimisaeg, mis tekib parvlaeva-jrongisdidust tingitud 66péevaste puhkeperioodide

katkestuste ajal.“;";

“,,

(40) 15. liidet muudetakse jargmiselt:
(a) pealkiri asendatakse jargmisega:

,15. liide

ULEMINEK: ERI POLVKONNA SEADMETE UHEAEGNE KASUTAMINE';*;

(b) sisukorda muudetakse jargmiselt:

i) punkt 2.2 asendatakse jargmisega:

,2.2. Soidukiseadme ja kaardi koostalitlusvdime*

i) lisatakse punkt 5:

D PINIRIULETUSTE _ REGISTREERIMINE ~ ESIMESE POLVKONNA  SOIDUMEERIKUTES JA  TEISE
POLVKONNA SOIDUMEERIKUTE ESIMESTES VERSIOONIDES*;

(c) punktid 2—-4 asendatakse jargmisega:
,2. ULDSATTED
2.1. Uleminekut kisitlev iilevaade

Kiesoleva lisa sissejuhatuses antakse iilevaade iileminekust esimese pdlvkonna sdidumeerikusiisteemidelt ja

teise polvkonna sdidumeerikusiisteemidele ning teise polvkonna sdidumeerikute ja sdidumeerikukaartide

teise versiooni kasutuselevotust.

Lisaks kiesolevale sissejuhatusele tasub meelde tuletada jargmist:

— esimese pdlvkonna lilkumisandur ei to6ta koos teise pdlvkonna sdidukiseadme iihegi versiooniga,

— versioonist sbltumata saab teise pdlvkonna sdidukiseadmega varustatud sdidukisse paigaldada ainult
teise pdlvkonna liikumisanduri,

— andmete allalaadimise ja kalibreerimise seadmed peavad toetama sdidumeeriku ja sdidumeerikukaartide
mélema pdlvkonna ja versiooni kasutamist.



L 273/138 Euroopa Liidu Teataja 30.7.2021

2.2. Soidukiseadme ja kaardi koostalitlusvéime

Eeldatakse, et esimese pdlvkonna sdidumeerikukaart on koostalitlusvdimeline esimese pdlvkonna
sdidukiseadmega (kooskdlas méiruse (EMU) nr 3821/85 IB lisaga), teise pdlvkonna sdidumeerikukaardi
mis tahes versioon on koostalitlusvdimeline teise pdlvkonna sdidukiseadme mis tahes versiooniga
(koosk®las kdesoleva maaruse IC lisaga). Peale selle kehtivad jargmised nouded.

MIG_001 Esimese polvkonna sdidumeerikukaarti voib kuni kaardi kehtivusaja 16puni edasi kasutada
teise pdlvkonna mis tahes versiooni sdidukiseadmes, kui nduetes MIG_004 ja MIG_005 ei
ole ette ndhtud teisiti. Sellise kaardi omanik voib taotleda kaardi asendamist teise
polvkonna sdidumeerikukaardiga, niipea kui see kdttesaadavaks tehakse.

MIG_002 Teise pdlvkonna sdidukiseadme iga versioon peab voimaldama kasutada kaiki
sisestatavaid esimese pdlvkonna juhi-, kontrolli- ja ettevdttekaarte, mis kehtivad.

MIG_003 Kdnealuse sdidukiseadme sellise koostalitlusvdime vdib tookojas alatiseks tdkestada, nii et
esimese pdlvkonna sdidumeerikukaarti ei ole enam vdimalik kasutada. Seda on lubatud
teha iiksnes pérast seda, kui Euroopa Komisjon on algatanud menetluse, mille eesmérk
on nduda tookodadelt selle toimingu ldbiviimist niiteks sdidumeeriku iga korralise
tilevaatuse kaigus.

MIG_004 Teise pélvkonna sdidukiseadmes peab olema vdimalik kasutada iiksnes teise pdlvkonna
tookojakaarti.
MIG_005 Teise polvkonna sdidukiseadme mis tahes versiooni korral kasutatakse kasutusreziimi

kindlakstegemiseks iiksnes kehtiva sisestatud kaardi tiiiipi, olenemata selle pdlvkonnast
vOi versioonist.

MIG_006 Iga kehtiva teise polvkonna sdidumeerikukaardi mis tahes versiooni peab esimese
polvkonna sdidukiseadmes saama kasutada tdpselt samamoodi nagu esimese pdlvkonna
sama tiiiipi sdidumeerikukaarti.

2.3. Sodidukiseadme ja likkumisanduri koostalitlusvéime

Eeldatakse, et esimese polvkonna lilkumisandur on koostalitlusvdimeline esimese pdlvkonna
soidukiseadmega ning teise pdlvkonna lilkumisandur on koostalitlusvoimeline teise pdlvkonna
sdidukiseadme mis tahes versiooniga. Peale selle kehtivad jirgmised nduded.

MIG_007 Teise pdlvkonna sdidukiseadme mis tahes versiooni ei tohi ithendada ega kasutada esimese
polvkonna likkumisanduriga.

MIG_008 Teise pdlvkonna litkumisanduri voib thendada ja seda kasutada iiksnes teise pdlvkonna
soidukiseadme mis tahes versiooniga v6i mélema pdlvkonna sdidukiseadmega.

2.4. Sodidukiseadme, sdidumeerikukaardi ja andmete allalaadimise seadme koostalitlusvdime

MIG_009 Andmete allalaadimise seadmed vdivad iihilduda sdidukiseadme ja sdidumeerikukaardi iga
polvkonna ja versiooniga.

2.4.1. Kaardilt otse allalaadimine eriotstarbelise seadmega

MIG_010 Eriotstarbelise seadme kaardilugejasse sisestatud konkreetse pdlvkonna sdidumeeriku-
kaardilt andmete allalaadimiseks kasutatakse selle p&lvkonna turbemehhanisme ja
andmete allalaadimise protokolli ning allalaaditud andmed peavad olema selle pdlvkonna
ja versiooni jaoks ettendhtud vormingus.
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MIG_011 Et vGimaldada kontrolliasutustel viljaspool ELi sdidukijuhte kontrollida, peab
allalaadimine teise pdlvkonna juhikaardilt (ja tookojakaardilt) versioonist sdltumata
olema vdimalik tipselt samal viisii nagu esimese polvkonna juhikaardilt (ja
tookojakaardilt). Sel juhul saab alla laadida jargmist:

— allkirjastamata elementaarfailid IC ja ICC (valikuline),

— allkirjastamata elementaarfailid (esimene pdlvkond) Card_Certificate ja CA_Certificate,

— muud  esimese pdlvkonna kaardilt allalaadimise protokollis  ettendhtud
rakendusandmete elementaarfailid (erifailis Tachograph). Need andmed peavad
esimese pdlvkonna turbemehhanismide kohaselt olema kaitstud digitaalallkirjaga.
Alla ei saa laadida rakendusandmete elementaarfaile, mis on olemas ainult teise
polvkonna juhikaardi (ja tookojakaardi) 1. v6i 2. versiooni korral (rakendusandmete
elementaarfailid erifailis Tachograph_G?2).

2.4.2. Kaardilt allalaadimine sdidukiseadme kaudu

MIG_012 Esimese pdlvkonna sdidukiseadmesse sisestatud teise polvkonna kaardilt andmete
allalaadimiseks kasutatakse olenemata versioonist esimese pdlvkonna allalaadimis-
protokolli. Selline kaart peab sdidukiseadme kiskudele vastama tdpselt samal viisil nagu
esimese pdlvkonna kaart ning allalaaditud andmed peavad olema samas vormingus, kui
on esimese polvkonna kaardilt allalaaditud andmed.

MIG_013 Teise pdlvkonna sdidukiseadmesse sisestatud esimese pdlvkonna kaardilt andmete
allalaadimiseks kasutatakse versioonist sdltumata kiesoleva lisa 7. liites ettendhtud
allalaadimisprotokolli. Séidukiseade peab sellisele kaardile kdske saatma tdpselt samal
viisil nagu esimese pdlvkonna sdidukiseade ning allalaaditud andmed peavad vastama
vormingule, mis on ette ndhtud esimese pdlvkonna kaardi korral.

2.4.3. Soidukiseadmest allalaadimine

MIG_014 Kui juhte kontrollitakse mujal kui viljaspool ELiasuvates kontrolliasutustes, siis
kasutatakse teise pdlvkonna sdidukiseadmest andmete allalaadimiseks teise pdlvkonna
turbemehhanisme ja kiesoleva lisa 7. liites konkreetse versiooni korral ettendhtud
allalaadimisprotokolli.

MIG_015 Et voimaldada kontrolliasutustel viljaspool ELi sdidukijuhte kontrollida, vdib soovi korral
luua vdimaluse kasutada teise pSlvkonna mis tahes versiooniga sdidukiseadmest andmete
allalaadimiseks esimese pdlvkonna turbemehhanisme. Allalaaditavad andmed peavad sel
juhul olema samas vormingus kui esimese pdlvkonna sdidukiseadmest allalaaditavad
andmed. Seda vdimalust saab valida meniiiikiskudega.

2.5. Soidukiseadme ja kalibreerimisseadme koostalitlusvdime

MIG_016 Kalibreerimisseade peab voimaldama konkreetse pdlvkonna vdi versiooni sdidumeeriku
kalibreerimisel kasutada selle pdlvkonna v&i versiooni kalibreerimisprotokolli. Kalibreeri-
misseadmed v&ivad ithilduda sdidukiseadmete kdigi pélvkondade ja versioonidega.

3. TAHTSAMAD SAMMUD KASUTUSELEVOTULE EELNEVAL PERIOODIL

MIG_017 Katsevotmed ja sertifikaadid peavad tootjatele olema kittesaadavad kiesoleva lisa
avaldamise kuupieval.

MIG_018 Soidukiseadme 2. versiooni ja sdidumeerikukaardi 2. versiooni koostalitlusvdime
katsetega alustamiseks tuleb valmis olla hiljemalt 15 kuud enne kasutuselevdtu
kuupieva, kui tootja seda taotleb.
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MIG_019 Teise pdlvkonna sdidumeerikute, sdidumeerikukaartide ja litkumisandurite 2. versiooni
korral kasutatakse samu votmeid ja sertifikaate nagu teise pdlvkonna 1. versiooni
seadmete korral.

MIG_020 Liikmesriigid peavad olema vdimelised andma teise pdlvkonna tookojakaartide 2.
versiooni vilja hiljemalt iiks kuu enne kasutuselevdtu kuupdeva.

MIG_021 Liikmesriigid peavad olema vdimelised andma teise polvkonna sdidumeerikukaartide
koiki muid tiitipe vélja hiljemalt iiks kuu enne kasutuselevotu kuupdeva.

4. NOUDED KASUTUSELEVOTU KUUPAEVALE JARGNEVEKS PERIOODIKS

MIG_022 Alates kasutuselevotu kuupdevast annavad liikmesriigid vilja iiksnes teise pdlvkonna
sdidumeerikukaartide 2. versiooni.

MIG_023 Soidukiseadme voi liikumisanduri tootjal lubatakse esimese pdlvkonna sdidukiseadmeid
voi likkumisandureid toota seni, kuni neid veel kasutatakse, et vdimaldada rikkis
komponentide asendamist.

MIG_023a Alates kasutuselevdtu kuupievast asendatakse teise pdlvkonna sdidukiseadme voi GNSSi
vilisseadme rikkega 1. versioon teise pdlvkonna sdidukiseadme voi GNSSi vélisseadme 2.
versiooniga.

MIG_024 Soidukiseadmete voi lilkumisandurite tootjal vdimaldatakse juba tiitibikinnituse saanud

esimese pdlvkonna sdidukiseadme voi litkumisanduri voi teise pdlvkonna sdidukiseadme
1. versiooni korral taotleda ja saada tiiiibikinnituse kehtivusaja pikendust.”;

(d) lisatakse punkt 5:

»5. PIRIULETUSTE REGISTREERIMINE ESIMESE POLVKONNA SOIDUMEERIKUTES JA TEISE POLVKONNA
SOIDUMEERIKUTE ESIMESTES VERSIOONIDES

MIG_025 Riigi ja vajaduse korral piirkonna tihis, kuhu juht siseneb pérast lilkmesriigi piiri tiletamist
vastavalt méddruse (EL) nr 165/2014 artikli 34 Iikele 7, kantakse toopdeva alguskohana
kisitsi sisse vastavalt médruse (EL) nr 165/2014 IC lisa nduetele 60 ja mairuse (EMU)
nr 3821/85 IB lisa nduetele 50.°

(41) 16. liite alapunkt ADA_012 asendatakse jargmisega:

~ADA_012 Adapteri sisendliides peab vajaduse korral voimaldama kiiruse kohta saadavaid
sagedusimpulsse korrutada vdi jagada kindla teguriga, et kohandada signaali kdesolevas
lisas kindlaksmaaratud teguri k vahemikuga (2 400-25 000 impulssi kilomeetri kohta).
Seda kindlat tegurit vdivad programmeerida iiksnes adapteri tootja ja tunnustatud
tookoda, kes adapteri paigaldab.”
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