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KOMISJONI OTSUS
25. jaanuar 2012,

juhtkiiskude ja signaalimise allsiisteemide koostalitluse tehnilise

kirjelduse kohta

(teatavaks tehtud numbri K(2012) 172 all)
(EMPs kohaldatav tekst)
(2012/88/EL)

EUROOPA KOMISJON,

vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 17. juuni 2008. aasta
direktiivi 2008/57/EU iihenduse raudteesiisteemi koostalitlusvdime
kohta, (1) eriti selle artikli 6 1dike 1 teist 15iku,

ning arvestades jargmist:

(O]

(2

3)

“)

®)

Komisjoni 28. mirtsi 2006. aasta otsusega 2006/679/EU, mis
késitleb iileeuroopalise tavaraudteevorgustiku kontrolli ja signaa-
limise alasiisteemi tehnilisi koostalitlusndudeid, (?) kehtestati
koostalitluse tehniline kirjeldus (KTK) iileeuroopalise tavaraud-
teeslisteemi juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemile.

Komisjoni 7. novembri 2006. aasta otsusega 2006/860/EU, mis
kisitleb iileeuroopalise kiirraudteesiisteemi juhtkdskude ja signaa-
limise allsiisteemi koostalitluse tehnilist kirjeldust, (°) kehtestati
KTK iileeuroopalise kiirraudteesiisteemi juhtkédskude ja signaali-
mise allsiisteemile.

Pohinduded nii tava- kui kiirraudteesiisteemile peavad olema
identsed ning sama kehtib ka nende funktsionaalse ja tehnilise
kirjelduse kohta, koostalitlusvime komponentide ja liideste
ning menetluste kohta, mille alusel hinnatakse koostalitlusvdime
komponentide vastavust vdi kasutussobivust voi nende juhtkés-
kude ja signaalimise allsiisteemide EU vastavustdendamist.

Rakendusstrateegiad peaksid jadma kummalegi vorgustiku tiiiibile
spetsiifiliseks ning olemasolevad nduded iileeuroopalisele tava- ja
kiirraudteesiisteemile peaksid jddma muutmata. Euroopa Raud-
teeagentuurile (edaspidi ,,agentuur”) anti raamvolitus teatavate
tegevuste labiviimiseks.

31. jaanuaril 2011 esitas agentuur oma soovitused koostalitlus-
voime tehnilise kirjelduse kohta seoses iileeuroopalise raudteevor-
gustiku  juhtkdskude ning signaalimise allstisteemidega (*).
Kéesolev otsus pohineb sellel soovitusel.

() ELT L 191, 18.7.2008, Ik 1.
() ELT L 284, 16.10.2006, Ik 1.
() ELT L 342, 7.12.2006, Ik 1.
() ERA/REC/2011-03/ERTMS
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(6)

()

®)

©

(10)

a1

(12)

(13)

(14)

Selguse huvides tuleks otsused 2006/679/EU ja 2006/860/EU
seetdttu kéesoleva otsusega asendada.

Ohutusnduetega seotud muudatused (III lisa punkt 4.2.1) pdhi-
nevad analiiiisil, mille kohaselt jdtab kehtivate juhtkdskude ja
signaalimise allsiisteemi KTKde tekst ruumi tdlgendamiseks.
Tehtud muudatused ei avalda negatiivset moju iildisele ohutusta-
semele.

ERTMSI/ETCSi paigaldamine peaks olema kohustuslik uute
CCS-automaatblokeerimisseadmete paigaldamise voi olemasole-
vate tdiendamise puhul raudteeinfrastruktuuri projektides, mis
saavad ELi rahalist abi. Paigaldamine peaks pdohimdtteliselt
toimuma ELi rahastatud projekti raames. Teatavatel juhtudel on
siiski vajalik teha rakenduseeskirjast erandeid. Sellise erandi ko-
haldamisala on piiratud juhtkdskude ja signaalimise KTK raken-
dusstrateegiaga.

Agentuur on tehnilises dokumendis ,,Juhtkédskude ja signaalimise
B-klassi siisteemide loend” loetlenud olemasolevad riiklikud juht-
kdskude ja signaalimise siisteemid (edaspidi ,,B-klassi
siisteemid”). Neid silisteeme vodidakse siiani nduda teatavatel
liinidel soitvatelt veduritelt ja vedukitelt.

B-klassi siisteemid takistavad méarkimisvéaarselt vedurite ja vedu-
kite koostalitlusvdimet, ent tdidavad olulist rolli iileeuroopalise
vorgustiku turvalisuse tagamisel. Seetdttu on oluline viltida lisa-
takistuste tekitamist koostalitlusvdimele nditeks konealuste olema-
solevate riiklike siisteemide muutmisega vOi uute siisteemide
kasutuselevotuga.

Koostalitlusvoimele lisatakistuste tegemise viltimiseks peavad
liikkmesriigid tagama, et olemasolevate B-klassi siisteemide funkt-
sioonid ja nende liidesed vastavad ka edaspidi praegu kehtivatele
tehnilistele kirjeldustele, vilja arvatud muudatuste puhul, mida
peetakse vajalikuks nende siisteemide ohutusega seotud vigade
parandamiseks. Liikmesriigid peavad ka tagama, et B-klassi
siisteemide loendisse mittekuuluvad siisteemid ei pdhjustaks
koostalitlusvdimele lisatakistusi.

GSM-R-sageduste kittesaadavus on raudtee ohutuks ja koostalit-
lusvdimeliseks kasutamiseks iilioluline.

Otsused 2006/679/EU ja 2006/860/EU tuleks seetdttu kehtetuks
tunnistada.

Kéiesolevas" otsuses sitestatud meetmed on kooskdlas direktiivi
2008/57/EU artikli 29 16ikes 1 viidatud komitee arvamusega,
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ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA OTSUSE:

Artikkel 1

1. Voetakse wvastu III lisas sdtestatud koostalitluse tehniline
kirjeldus (KTK) iileeuroopalise raudteesiisteemi raudteeddrse juhtkis-
kude ja signaalimise allsiisteemi ning rongisiseste juhtkidskude ja signaa-
limise allsiisteemide kohta.

2. Kéesoleva otsuse III lisas sétestatud KTKd kohaldatakse direktiivi
2008/57/EU 1I lisa punktis 2.3 kirjeldatud raudteedirse juhtkdskude ja
signaalimise allsiisteemi suhtes ning punktis 2.4 kirjeldatud rongisisese
juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemi suhtes.

Artikkel 2

1.  Liikmesriigid peavad tagama, et kui teataval liinil voi iileeuroopa-
lise vorgustiku 10igul sditmiseks noutakse, et veeremil oleks riiklik
juhtkédskude siisteem, lisatakse see siisteem B-klassi siisteemide loen-
disse, mis on samavéirse digusjouga kui KTK lisad.

2. Koostalitlusvoimele lisatakistuste tekitamise véltimiseks peavad
litkkmesriigid tagama, et olemasolevate B-klassi siisteemide funktsioonid,
toimivus ja liidesed vastavad ka edaspidi praegu kehtivatele tehnilistele
kirjeldustele, vilja arvatud muudatuste puhul, mida peetakse vajalikuks
nende siisteemide ohutusega seotud vigade parandamiseks.

Artikkel 3

Iga liikmesriik teavitab teisi liikmesriike ja komisjoni kuue kuu jooksul
péarast kdesoleva otsuse teatavaks tegemist B-klassi siisteemide ja kédes-
oleva otsusega vastu voetud KTK lisas G kindlaks méératud avatud
punktidega seoses jargmisest:

a) kohaldatavate tehniliste eeskirjade loend;

b) vastavushindamise ja kontrollimise menetlused, mille abil tagatakse
kohaldatavate tehniliste eeskirjade tegelik kohaldamine;

¢) asutused, mis on méédratud nimetatud vastavushindamise ja kontrol-
limise menetlusi 1dbi viima.

Kui nimetatud andmed on juba teatatud seoses otsustega 2006/679/EU
ja 2006/860/EU, loetakse see kohustus tdidetuks.

Artikkel 4

1. Komisjon voib teha erandi III lisa punktis 7.3.2.4 kehtestatud
kohustusest seoses liinide kohustusliku varustamisega Euroopa
rongijuhtimissiisteemiga (ETCS) ELi rahastatud projektide raames
(punkt 7.3.2.4), kui signaalsiisteemi uuendatakse lithikestel (vihem kui
150 km) ja eraldiseisvatel liinildikudel eeldusel, et ETCS paigaldatakse
kahest jargmisest tdhtajast varasemaks:

— 5 aasta jooksul pérast projekti 16ppu;
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— ajaks, mil liinildik ithendatakse ETCSiga varustatud teise liiniga.

2. Asjaomane liikmesriik edastab projekti toimiku komisjonile.
Toimik peab sisaldama majandusanaliilisi, mis tdestab, et ERTMSi
kasutusele votmisel kahest 16ikes 1 mirgitud tdhtajast varasemal on
mérkimisvddrne majanduslik ja/vdi tehniline eelis vorreldes selle kasu-
tusele votmisega ELi rahastatud projekti kdigus.

3. Komisjon tutvub talle saadetud toimiku ning liikmesriigi esitatud
meetmetega ning teatab uurimise tulemused direktiivi 2008/57/EU artik-
lis 29 viidatud komiteele. Kui erandit lubatakse, peab liikmesriik
tagama, et ERTMS paigaldatakse enne 1dikes 1 nimetatud varasemat
téhtaega.

Artikkel 5

Komisjoni 26. aprilli 2011. aasta otsust 2011/291/EL, mis késitleb
iileeuroopalise tavaraudteesiisteemi veeremi allslisteemi ,,vedurid ja
reisijateveoveerem” koostalitluse tehnilist kirjeldust, (') muudetakse
jérgmiselt:

1) lisa punktis 1.4 ,Viidatud dokumendid” asendatakse pealkirja
»Kehtivad seadusandlikud meetmed” all teine taane tekstiga ,,juht-
kéaskude ja signaalimise allsiisteemi KTK”;

2) punkt 4.2.3.3.1 asendatakse I lisaga;

3) punktis 4.3.4 olev tabel 10 asendatakse II lisaga.

Artikkel 6a

Kiesoleva otsuse III lisas esitatud KTK rakendamisel kohaldatakse iiht
lisa A tabelis A2 esitatud kahest tehniliste kirjelduste kogumist. Aren-
dusaluse 3 tehnilised kirjeldused jddvad alles selle tagamiseks, et aren-
dusalusega 3 iihilduva ERTMSiga/ETCSiga varustatud rongid saaksid
soita arendusalusega 2 {iihilduvatel ERTMSiga/ETCSiga varustatud
liinidel ilma tdiendavate tehniliste voi kditamispiiranguteta.

Artikkel 7

Otsused 2006/679/EU ja 2006/860/EU tunnistatakse kiesolevaga kehte-
tuks. Nende sitteid kohaldatakse siiski jatkuvalt seoses kdnealustele
otsustele lisatud KTKde kohaselt volitatud projektide haldamisega
ning, kui taotleja ei avalda soovi kohaldada kéesolevat otsus, ka seoses
uute, uuendatud voi tdiendatud allsiisteemide projektidega, mis on kées-
oleva otsuse teatavaks tegemise pdeval edasijoudnud arengujirgus voi
holmatud kehtiva lepinguga.

() ELT L 139, 26.5.2011, 1k 1.
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Artikkel 7a

1. Euroopa Raudteeagentuur avaldab hiljemalt 1. juulil 2015 kéiesole-
va otsuse lisa A tabeli A2 viidete 37b ja 37c juures veerus ,,Spetsifi-
katsioonide komplekt nr 2” osutatud kohustuslikud spetsifikatsioonid.

Enne avaldamist saadab ta komisjonile tehnilise arvamuse konealuste
dokumentide lisamise kohta kdesoleva otsuse lisa A tabelisse A2 koos
viitenumbri, nime ja versiooninumbriga. Komisjon teavitab omakorda
direktiivi 2008/57/EU artikli 29 alusel moodustatud komiteed.

2. Euroopa Raudteeagentuur avaldab rongiliidese spetsifikatsioonid
(FFFIS — liidese vormi, sobivuse ja funktsiooni spetsifikatsioon —
kiesoleva otsuse lisa A tabeli A2 viited 81 ja 82) siis, kui ta leiab, et
need on {ldiselt omaks voetud. Euroopa Raudteeagentuur esitab kone-
aluse omaksvotmise hindamise kohta regulaarselt aruandeid direktiivi
2008/57/EU artikli 29 alusel moodustatud komiteele. Enne avaldamist
saadab ta komisjonile tehnilise arvamuse konealuste dokumentide lisa-
mise kohta kdesoleva otsuse lisa A tabelisse A2 koos viitenumbri, nime
ja  versiooninumbriga. Komisjon teavitab omakorda  direktiivi
2008/57/EU artikli 29 alusel moodustatud komiteed.

Artikkel 8

Kéesolevat otsust hakatakse kohaldama kuus kuud pérast selle teata-
vakstegemist liikmesriikidele.

Artikkel 9

Kéesolev otsus on adresseeritud liikmesriikidele.
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»4.2.33.1.

4233.1.1.

1 LISA

Veeremi omadused rongituvastussisteemi-
dega tihilduvuse tagamiseks

Rongituvastuse sihtsiisteemidega thilduvuse tagamiseks vaja-
likud veeremi omadused on esitatud punktides 4.2.3.3.1.1,
4233.1.2 ja 4.2.3.3.1.3.

Viidatud on juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi KTK lisa A
viites 77 osutatud tehnilise kirjelduse punktidele.

Omadused, millega veerem thildub, kantakse kéesoleva KTK
punktis 4.8 sdtestatud veeremiregistrisse.

ROOBASTEE VOOLUAHELATEL POHINEVATE RONGI-
TUVASTUSSUSTEEMIDEGA UHILDUVUST KASITLEVAD
VEEREMI OMADUSED

— Veeremi geomeetria

— Suurim lubatud vahe kahe jérjestikuse telje vahel on
sitestatud juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi KTK
lisa A viite 77 punktis 3.1.2 osutatud tehnilises kirjel-
duses (vahemaa ai joonisel 1).

— Suurim lubatud vahe puhvri otsa ja esimese telje vahel on
sitestatud juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi KTK
lisa A viite 77 punktis 3.1.2 osutatud tehnilises kirjel-
duses (vahemaa b; joonisel 1).

— Veeremi konstruktsioon

— Viikseim lubatud teljekoormus kdikide koormustingi-
muste korral on sitestatud juhtsiisteemide ja signaalimise
allsiisteemi KTK lisa A viite 77 punktis 3.1.7 osutatud
tehnilises kirjelduses.

— Rattapaari vastastikuste rataste veerepindade vaheline
elektritakistus on sétestatud juhtkdskude ja signaalimise
allstisteemi KTK lisa A viite 77 punktis 3.1.9 osutatud
tehnilises kirjelduses ning selle mootmise meetodit on
kirjeldatud samas punktis.

— Pantograafiga varustatud elektriliste veeremiiiksuste vaik-
seim ndivtakistus pantograafi ja rongi iga ratta vahel on
avatud punkt juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi
KTK lisa A viite 77 punktis 3.2.2 osutatud tehnilises
kirjelduses.

— Isolatsiooniemissioonid

— Liivatamisseadmete kasutuspiirangud on esitatud juhtkés-
kude ja signaalimise allsiisteemi KTK lisa A viite 77
punktis 3.1.4 osutatud tehnilises kirjelduses.

— Liitpiduriklotside kasutuspiirangud on esitatud juhtkés-
kude ja signaalimise allsiisteemi KTK lisa A viite 77
punktis 3.1.6 osutatud tehnilises kirjelduses.

— Elektromagnetiline tihilduvus

— Elektromagnetilise {ihilduvusega seotud nduded on juht-
késkude ja signaalimise allsiisteemi KTK lisa A viite 77
punktides 3.2.1 ja 3.2.2 osutatud tehnilise kirjelduse
avatud punktid.

— Veovoolust tingitud elektromagnetiliste hiirete piirvéar-
tused on juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi KTK
lisa A viite 77 punktis 3.2.2 osutatud tehnilise kirjelduse
avatud punkt.
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4.23.3.1.2.

4.23.3.1.3.

TELJELOENDURITEL POHINEVATE RONGITUVASTUS-
SUSTEEMIDEGA UHILDUVUST KASITLEVAD VEEREMI
OMADUSED

— Veeremi geomeetria

— Suurim lubatud vahe kahe jérjestikuse telje vahel on

sdtestatud juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi KTK
lisa A viite 77 punktis 3.1.2 osutatud tehnilises kirjel-
duses.

Viikseim lubatud vahe rongi kahe jarjestikuse telje vahel
on sitestatud juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi
KTK lisa A viite 77 punktis 3.1.2 osutatud tehnilises
kirjelduses.

— Viikseim lubatud vahe haagitava veeremiiiksuse otsa ja

veeremiiiksuse esimese telje vahel on pool juhtkdskude ja
signaalimise allstisteemi KTK lisa A viite 77 punktis
3.1.2 osutatud tehnilises kirjelduses sdtestatud véartusest.

Suurim lubatud vahe viimase ja esimese telje vahel on
sdtestatud juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi KTK
lisa A viite 77 punktis 3.1.2 osutatud tehnilises kirjel-
duses (vahemaa b; joonisel 1).

— Viikseim lubatud vahe veeremiiiksuse otsatelgede vahel

on sitestatud juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi
KTK lisa A viite 77 punktis 3.1.2 osutatud tehnilises
kirjelduses.

— Ratta geomeetria

— Ratta geomeetria on sitestatud kéesoleva KTK punktis

4.23.52.2.

— Ratta viikseim lubatud 1dbimdot (soltub kiirusest) on

sitestatud juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi KTK
lisa A viite 77 punktis 3.1.3 osutatud tehnilises kirjel-
duses.

— Veeremi konstruktsioon

— Metallivaba ruum rataste tmber on juhtkdskude ja

signaalimise allsiisteemi KTK lisa A viite 77 punktis
3.1.3.5 osutatud tehnilise kirjelduse avatud punkt.

— Magnetviljaga seotud rattamaterjali omadused on sétes-

tatud juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemi KTK lisa A
viite 77 punktis 3.1.3.6 osutatud tehnilises kirjelduses.

— Elektromagnetiline thilduvus

— Elektromagnetilise iihilduvusega seotud nduded on sétes-

tatud juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi KTK lisa A
viite 77 punktides 3.2.1 ja 3.2.2 osutatud tehnilises kirjel-
duses.

— Poorisvool- voi magnetpidurite kasutamisest tingitud

elektromagnetiliste héirete piirvéddrtused on juhtkidskude
ja signaalimise allsiisteemi KTK lisa A viite 77 punktis
3.2.3 osutatud tehnilise kirjelduse avatud punkt.

SILMUSAHELAL POHINEVATE SUSTEEMIDEGA UHIL-
DUVUST KASITLEVAD VEEREMI OMADUSED

— Veeremi konstruktsioon

Veeremite metallimass on juhtkdskude ja signaalimise allsiis-
teemi KTK lisa A viite 77 punktis 3.1.7.2 osutatud tehnilise
kirjelduse avatud punkt.”
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Liides juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemiga

11 LISA

., Tabel 10

Viidatud dokument:
tavaraudtee vedurite
ja reisijateveoveeremi KTK

Viidatud dokument:
juhtkédskude ja signaalimise
allsiisteemi KTK

Parameeter Punkt Parameeter Punkt
Roobastee  vooluahelatel | 4.2.3.3.1.1 Veeremi geomeetria Juhtkédskude ja signaa-
pohinevate rongituvastus- v  konstrukisi limise allsiisteemi
siisteemidega  iihilduvust ceremi konstrukisioon KTK lisa A viites 77
kasitlevad veeremi omad- Isolatsiooniemissioonid osutatud tehniline kirj-
used . eldus

Elektromagnetiline
ithilduvus
Teljeloenduritel ~ pdhine- | 4.2.3.3.1.2 Veeremi geomeetria Juhtkéskude ja signaa-
vate rongituvastussiistee- Ratt i limise allslisteemi
midega ihilduvust késit- atla geomeetria KTK lisa A viites 77
levad veeremi omadused Veeremi konstruktsioon osutatud tehniline kirj-
eldus
Elektromagnetiline
thilduvus
Silmusahelal ~ pohinevate | 4.2.3.3.1.3 Veeremi konstruktsioon Juhtkédskude ja signaa-
seadmetega iihilduvust limise allsiisteemi
késitlevad veeremi omad- KTK lisa A viites 77
used osutatud tehniline
kirjeldus
Hadapidurduskéasklus 42441 Rongisisesed 422
ETCS-funktsioonid
Hédapidurdustdhusus 42452 Rongi tagatud pidurdustd- | 4.2.2
husus ja omadused
Néhtavus 4.29.1.3 Raudteedirsete juhtobjek- | 4.2.15”

tide néhtavus
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1.1.

1.2.

1.3.

2.1.

2.2.

2.3.

3.1

3.2.

3.2.1.

3.2.2.

3.2.3.

3.24.

3.255.

3.25.1.

3.2.5.1.1.

325.1.2.

3252,

4.1.

4.2.

4.2.1.

42.1.1.

42.1.2.

4.2.2.

4.23.

4.2.4.

42.4.1.

4242,

4.2.43.

4.2.5.

425.1.

4252.

111 LISA

SISUKORD

Sissejuhatus

Tehniline kohaldamisala

Geograafiline kohaldamisala

Kéesoleva KTK sisu

Allsiisteemi moiste ja ulatus

Sissejuhatus

Ulatus

Rakendusastmed (ERTMS/ETCS)

Olulised nduded juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemidele
Uldist

Juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemide spetsiifilised aspektid
Ohutus

Tookindlus ja kiideldavus

Tootervishoid

Keskkonnakaitse

Tehniline tihilduvus

Mehaaniline iihilduvus

Fiiisilised keskkonnatingimused

Raudtee elektromagnetiline iihilduvus

Juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemide tihilduvus
Allsiisteemide iseloomustus

Sissejuhatus

Allsiisteemide funktsionaalsed ja tehnilised kirjeldused

Juhtkdskude ja signaalimise ohutusomadused, mis on seotud koosta-
litlusvoimega

Ohutus

Kaiideldavus ja tookindlus

Rongisisesed ERTMS-/ETCS-funktsioonid
Raudteeddrsed ERTMS-/ETCS-funktsioonid
Mobiilside funktsioonid raudteedele — GSM-R
Pohisidefunktsioon

Koneside- ja operatiivsiderakendused

ETCSi andmesiderakendused

ERTMSI/ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed
Raadioside rongiga

Eurobalise’i side rongiga
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4.2.5.3.

4.2.6.

4.2.6.1.

4.2.6.2.

4.2.6.3.

4.2.7.

4.2.7.1.

42.72.

4.2.7.3.

4.2.74.

4.2.7.5.

4.2.8.

4.2.9.

4.2.10.

4.2.11.

4.2.12.

4.2.13.

4.2.14.

4.2.15.

4.2.16.

43.

4.6.

4.7.

4.8.

Euroloopi side rongiga

Rongisisesed juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide siseliidesed
ERTMS/ETCS ja B-klassi automaatblokeerimisseadmed

Liides GSM-R raadioandmeside ja ERTMSI/ETCSi vahel
Lébisdidu mddtmine

Raudteedédrsed juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide siseliidesed
RBCde-vaheline funktsiooniliides

RBC/RBC

GSM-R / raudteeddrne ETCS

Eurobalise/LEU

Euroloop/LEU

Votmehaldus

ETCS-ID haldamine

Raudteedérsed rongituvastussiisteemid

Veeremi ning raudteeddrsete juhtimis- ja signaalimisseadmete elektro-
magnetiline tihilduvus

ERTMSV/ETCSi DMI (juhi-masina liides)

GSM-Ri DMI (juhi-masina liides)

Jarelevalveotstarbelise andmesalvestuse liides
Raudteedérsete juhtimis- ja signaalimisobjektide ndhtavus
Keskkonnatingimused

Teiste allsiisteemide liideste funktsionaalsed ja tehnilised kirjeldused
Kéitamise ja liikluskorralduse allsiisteemi liides

Veeremi allsiisteemi liides

Infrastruktuuri allsiisteemi liidesed

Energia allsiisteemi liidesed

Kasutuseeskirjad

Hoolduseeskirjad

Seadme tootja vastutus

Allsiisteemi kontrollimise taotleja vastutus

Ametialased padevused

Tootervishoiu ja todohutuse tingimused

Registrid
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5.1

5.2

5.2.1.

5.2.2.

5.3.

6.2.

6.2.1.

6.2.2.

6.2.3.

6.2.4.

6.2.4.1.

6.2.4.2.

6.2.4.3.

6.3.

6.3.2.1.

6.3.2.2.

6.3.2.3.

6.4.

6.4.1.

6.4.2.

6.4.3.

7.1.

7.2.

Koostalitlusvdime komponendid

Moiste

Koostalitlusvdime komponentide loend
Koostalitlusvdime pohikomponendid
Koostalitlusvdime komponentide rithmitamine
Komponentide toimivus ja tehnilised niitajad

Komponentide vastavuse ja/vdi kasutussobivuse hindamine ning
allsiisteemide vastavustdendamine

Sissejuhatus

Uldp&himatted

ERTMSV/ETCSi ja GSM-Ri testimise pohimdtted
Koostalitlusvdime komponendid

Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide koostalitlusvdime kompo-
nentide vastavushindamise menetlused

Juhtkéskude ja signaalimise allsiisteemide koostalitlusvdime kompo-
nentide moodulid

Vastavushindamise nduded

Erikiisimused

Rongisisene ERTMS/ETCS

Spetsiaalne andmeedastusmoodul (STM)

EU vastavusdeklaratsiooni sisu

Juhtkéskude ja signaalimise allsiisteemid

Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide hindamismenetlused
Juhtkéskude ja signaalimise allslisteemide moodulid
Rongisisene allsiisteem

Raudteedérne allsiisteem

Moodulite kasutamise tingimused rongisiseste ja raudteedirsete allsiis-
teemide puhul

Rongisisese allstisteemi hindamisnduded

Raudteeiddrse allsiisteemi hindamisnduded

KTK nduete osalise tditmise korral kohaldatavad sétted
Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide osade hindamine

Juhtkidskude ja signaalimise allsiisteemi suhtes kehtivate nduete
osaline tditmine seoses KTK piiratud kohaldamisega

Vastavustdendamise vaheteatis
Juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemide KTK rakendamine
Sissejuhatus

Uldiselt kohaldatavad normid
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7.2.1.

7.2.2.

7.2.3.

7.24.

7.2.5.

7.2.6.

7.2.7.

7.2.7.1.

7.2.7.2.

7.2.8.

7.2.9.

7.2.9.1.

7.29.2.

7.2.9.3.

72.94.

7.2.9.5.

7.2.9.6.

7.2.9.7.

7.298.

7.3.

7.3.1.

7.3.2.1.

7.3.2.2.

7.3.2.3.

7.3.2.4.

7.3.2.5.

7.3.2.6.

7.33.1.

7.3.3.2.

7.3.3.3.

Raudteedérse juhtkdskude allsiisteemi voi selle osade tiiendamine voi
uuendamine

Olemasolevad siisteemid

Spetsiaalsete andmeedastusmoodulite kattesaadavus
B-klassi lisaseadmed A-klassi seadmetega varustatud liinil
A-klassi ja B-klassi seadmetega veeremid
Kohustuslike ja valikuliste funktsioonide tingimused
GSM-Ri spetsiifilised rakenduseeskirjad
Raudteedérsed rajatised

Rongisisesed rajatised

Rongituvastussiisteemide spetsiifilised rakenduseeskirjad
Erijuhtumid

Sissejuhatus

Belgia

Uhendkuningriik

Prantsusmaa

Poola

Leedu, Léti ja Eesti

Rootsi

Luksemburg

ERTMS:i eeskirjad

ERTMSi Euroopa arenduskava

ERTMS:i raudteedérsete seadmete paigaldamine
Koridorid

Uhendus Euroopa peamiste sadamate, sorteerimisjaamade, kaubater-
minalide ja kaubaveoaladega

Kiirraudteevorgustik

ELi rahastatavad projektid

Teavitamine

Viivitused

ERTMS:i rongisiseste seadmete paigaldamine

Uued veeremiiiksused

Olemasolevate veeremiiiksuste uuendamine ja taastamine
Lisanduded

Koridore moodustavad raudteeliinid

Euroopa peamised sadamad, sorteerimisjaamad, kaubaterminalid ja
kaubaveoalad
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1.2.

1.3.

SISSEJUHATUS
Tehniline kohaldamisala

Kéesolev KTK késitleb rongisisest juhtkdskude ja signaalimise allsiis-
teemi ning raudteeddrset juhtkdskude ja signaalimise allslisteemi.

Kéesolevat KTKd kohaldatakse kdesoleva KTK jaotises 1.2 (Geograa-
filine kohaldamisala) méiratletud raudteevdrgu raudteedérsete juhtkas-
kude ja signaalimise allsiisteemide suhtes ning selles tootava (voi
tootamiseks ette ndhtud) veeremi pardal asuvate juhtkdskude ja
signaalimise allsiisteemide suhtes. Kdnealune veerem kuulub iihe jarg-
nevalt loetletud tiiiibi alla (vastavalt direktiivi 2008/57/EU I lisa
jaotiste 1.2 ja 2.2 maédratlusele):

1) iseliikuvad diisel- ja elektrirongid;
2) diisel- ja elektrivedurid;
3) juhikabiiniga varustatud reisijatevagunid;

4) mobiilsed raudteetaristu ehitus- ja hooldusseadmed juhul, kui need
on varustatud juhikabiiniga ning on ette ndhtud transpordireziimis
oma ratastel kasutamiseks.

Geograafiline kohaldamisala

Kédesoleva KTK geograafiline kohaldamisala on kogu raudteevork,
mis koosneb jargmistest osadest:

1) fleeuroopaline tavaraudteevork, mida on Kkirjeldatud direktiivi
2008/57/EU 1 lisa jaotises 1.1 ,,Vorgustik™;

2) ileeuroopaline kiirraudteevork, mida on kirjeldatud direktiivi
2008/57/EU 1 lisa jaotises 2.1 ,,Vorgustik™;

3) muud raudteesiisteemi osad pérast kohaldamisala laiendamist
vastavalt direktiivi 2008/57/EU 1 lisa 4. osale,

ning millest on vilja arvatud direktiivi 2008/57/EU artikli 1 1dikes 3
kirjeldatud juhud.

KTKd kohaldatakse 1435 mm, 1520 mm, 1 524 mm, 1 600 mm ja
1 668 mm rodpmelaiusega vorkude suhtes. Seda ei kohaldata siiski
kolmanda riigi vorguga tihendatud 1520 mm rédpmelaiusega liihi-
keste piiritiletusloikude suhtes.

Kiesoleva KTK sisu

Vastavalt raudtee koostalitlusvdoime direktiivi artikli 5 1dikele 3 on
kdesoleva KTK eesmérk:

1. sitestada ettendhtud kohaldamisala — 2. peatiikk (,,Allstisteemi
moiste ja ulatus”);

2. kehtestada olulised nduded juhtkdskude ja signaalimise allsiistee-
mide ja nende liideste kohta teiste allsiisteemidega — 3. peatiikk
(,,Juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemide olulised nouded”);

3. ndha ette funktsionaalsed ja tehnilised kirjeldused, millele allsiis-
teemid ja nende liidesed teiste allsiisteemidega peavad vastama —
4. peatiikk (,,Allstisteemi iseloomustus”);
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4. maidrata kindlaks koostalitlusvdime komponendid ja liidesed, mida
reguleeritakse Euroopa tehniliste kirjeldustega, sealhulgas Euroopa
standarditega, et saavutada koostalitlusvoime iileeuroopalise raud-
teeslisteemi piires — 5. peatikk (,,Koostalitlusvdime kompo-
nendid”);

5. midrata kindlaks iga kisitletava juhtumi puhul rakendatavad
menetlused, mida tuleb kasutada koostalitlusvdime komponentide
vastavuse vOi kasutussobivuse hindamisel ja allsiisteemide EU

vastavustdendamisel — 6. peatikk (,Komponentide vastavuse
ja/voi kasutussobivuse hindamine ja allsiisteemide vastavustdenda-
mine”);

6. sitestada kdesoleva KTK rakendusstrateegia — 7. peatiikk (,,Juht-
késkude ja signaalimise allslisteemide KTK rakendamine”);

7. sitestada allsiisteeme kiitavate ja hooldavate ning KTKd rakenda-
vate to0tajate ametialased padevused ning tootervishoiu ja tddohu-
tuse tingimused — 4. peatiikk (,,Allsiisteemi iseloomustus”).

Vastavalt raudtee koostalitlusvoime direktiivi artikli 5 1dikele 5 on
erijuhtumitele viidatud 7. peatiikis (,,Juhtkdskude ja signaalimise
allstisteemide KTK rakendamine”).

Kéesoleva KTK 4. peatiikis (,,Allsiisteemi iseloomustus”) on kehtes-
tatud kéitamis- ja hoolduseeskirjad, mida kohaldatakse eespool punk-
tides 1.1 ja 1.2 viidatud kohaldamisalal.

2. ALLSUSTEEMI MOISTE JA ULATUS
2.1. Sissejuhatus

Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemid on raudtee koostalitlusvoime
direktiivi II lisas maératletud kui ,,kdik seadmed, mis on vajalikud
ohutuse tagamiseks ja rongide, millel on vorgustikus liiklemise luba,
litkumise juhtimiseks”.

Juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemide omadused on jérgmised:

1. funktsioonid, mis on vajalikud raudteeliikluse ohutuks juhtimiseks
ning toimimiseks, sealhulgas halvenenud tingimustes (1);

2. liidesed;
3. oluliste nduete tditmiseks vajalik talitlusvdime.
2.2. Ulatus
Juhtkéskude ja signaalimise allsiisteemide KTKs on sétestatud ainult

need nduded, mida on vaja iileeuroopalise raudteevorgustiku koosta-
litlusvéime ning olulistele nduetele vastavuse tagamiseks.

Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemid koosnevad jérgmistest
osadest:

1. automaatblokeerimissiisteem;
2. raadioside;

3. rongituvastus.

(") Halvenenud tingimused on tdrgete kisitlemiseks loodud to6tingimused. Juhtkdskude ja
signaalimise allstisteemide kavandamisel on nendega arvestatud.
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2.3.

A-klassi automaatblokeerimissiisteem on ERTMS/ETCS ja A-klassi
raadiosiisteem on GSM-R.

A-klassi rongituvastussiisteemide puhul on kéesolevas KTKs sétes-
tatud ainult nduded liidestele teiste allsiisteemidega.

Uleeuroopalise raudteevdrgu B-klassi siisteemid on piiratud hulk juht-
kdskude ja signaalimise siisteeme, mis olid iileeuroopalises raudtee-
vorgus kasutusel enne 20. aprilli 2001.

Euroopa Liidu raudteevorgu muude osade B-klassi siisteemid on
piiratud hulk juhtkdskude ja signaalimise siisteeme, mis olid vasta-
vates vorkudes kasutusel enne 1. juulit 2015.

B-klassi siisteemide loend on esitatud Euroopa Raudteeagentuuri
tehnilises dokumendis ,Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi
B-klassi siisteemide loend”, ERA/TD/2011-11, versioon 2.0.

Rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi nduded on ette
ndhtud seoses A-klassi raadioside ja automaatblokeerimissiisteemiga.

Raudteedérse juhtkiaskude ja signaalimise allsiisteemi nduded on ette
ndhtud seoses:

1. A-klassi raadiovorguga;

2. A-klassi automaatblokeerimissiisteemiga;

3. rongituvastussiisteemide liideste nduetega, mis peavad tagama
nende tihilduvuse veeremiga.

Rakendusastmed (ERTMS/ETCS)

Kéesolevas KTKs esitatud liidesed méaravad kindlaks andmeedastus-
viisid rongidele ja (vajaduse korral) rongidelt. KTKs viidatud ERTM-
Si/ETCSi tehnilised kirjeldused méédravad rakendusastmed, mille
hulgast voib raudteedidrse paigaldise jaoks valida noduetele vastava
andmeedastusviisi.

Kéesolevas KTKs on maératletud koikide rakendusastmete nduded.

Vastaval rakendusastmel A-klassi rongisisese automaatblokeerimissiis-
teemiga varustatud rong peab olema vdimeline tdGtama sellel astmel
ja koikidel madalamatel astmetel. Selle tulemusena:

— peab 2. astme A-klassi rongisisese automaatblokeerimissiisteemiga
varustatud rong olema vdimeline to6tama selle astme ja 1. astme
liinidel;

— ei pea A-klassi 1. astme rongisisese automaatblokeerimissiistee-
miga varustatud rong olema varustatud GSM-R andmeedastuse
raadiosidefunktsiooniga, ent selles peavad olema rakendatud kdik
2. astme funktsioonid, mille abil tagatakse, et vaid GSM-R raadio-
sidefunktsiooni iithendamisega hilisemas staadiumis tagatakse
rongi seadmete vastavus 2. astmega.
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3.2
3.2.1.

3.2.2.

OLULISED NOUDED JUHTKASKUDE JA SIGNAALIMISE
ALLSUSTEEMIDELE

Uldist

Raudtee koostalitlusvoime direktiivis ndutakse, et allsiisteemid ja
koostalitlusvoime komponendid, sealhulgas liidesed, vastavad direk-
tiivi III lisa iildtingimustes kehtestatud olulistele nduetele.

Olulised nouded on:

1. ohutus;

2. tookindlus ja kiideldavus;

3. tootervishoid;

4. keskkonnakaitse;

5. tehniline tihilduvus.

Olulisi ndudeid A-klassi siisteemidele on kirjeldatud allpool.

B-klassi siisteemide nduded jddvad asjaomase litkmesriigi vastutusa-
lasse.

Juhtkiiskude ja signaalimise allsiisteemide spetsiifilised aspektid
Ohutus

Iga projekti puhul, mille suhtes kéesolevat tehnilist kirjeldust kohal-
datakse, vOetakse vajalikud meetmed selle tagamiseks, et juhtkdskude
ja signaalimise allsiisteemidega seotud Onnetusjuhtumi risk ei iileta
teenusele eesmirgiks seatud taset. Selleks kohaldatakse komisjoni
24. aprilli 2009. aasta mézrust (EU) nr 352/2009 Euroopa Parlamendi
ja ndukogu direktiivi 2004/49/EU artikli 6 15ike 3 punktis a osutatud
riskihindamise iihise ohutusmeetodi vastuvdtmise kohta (') (iihine
ohutusmeetod).

Et ohutuse saavutamiseks voetavad meetmed ei kahjustaks koostalit-
lusvdimet, jérgitakse punktis 4.2.1 (,Juhtkdskude ja signaalimise
ohutusomadused, mis on seotud koostalitlusvoimega”) sétestatud pohi-
parameetri noudeid.

A-klassi siisteemi (ERTMS/ETCS) puhul jaotatakse iildised ohutu-
seesmargid rongisiseste ja raudteeddrsete juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemide vahel. Uksikasjalikud nduded on tipsustatud punktis
4.2.1 (,,Juhtkdskude ja signaalimise ohutusomadused, mis on seotud
koostalitlusvdimega”) sitestatud pohiparameetriga. Neid ohutusnou-
deid tuleb tiita koos kiideldavuse nduetega, mis on sétestatud punktis
3.2.2 (,,Tookindlus ja kéideldavus”).

Téokindlus ja kdideldavus

A-klassi siisteemi puhul jaotatakse tookindluse ja kaideldavuse
eesmirgid rongisiseste ja raudteeddrsete juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemide vahel. Uksikasjalikud nduded on tipsustatud punktis
4.2.1 (,,Juhtkdskude ja signaalimise ohutusomadused, mis on seotud
koostalitlusvdimega™) sdtestatud pShiparameetriga.

Riskitaset jélgitakse seoses allsiisteemi komponentide vananemise ja
kulumisega. Jargitakse punktis 4.5 sétestatud ndudeid hooldustoddele.

(") ELT L 108, 29.4.2009, 1k 4.



2012D0088 — ET — 01.07.2015 — 002.001 — 18

3.2.3.

3.2.4.

3.2.5.

3.25.1.
3.25.1.1.

Tootervishoid

Vastavalt ELi normidele ning Euroopa Liidu digusaktidega kooskolas
olevatele riigisisestele normidele tuleb votta ettevaatusabindud, mis
tagavad, et juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemides kasutatavad
materjalid ja siisteemide konstruktsioon ei ohustaks nendele juurde-
padsu omavate isikute tervist.

Keskkonnakaitse

Vastavalt ELi normidele ning Euroopa digusaktidega kooskdlas oleva-
tele riiklikele normidele:

1. ei tohi juhtimis- ja signaalimisseadmed suure kuumuse vdi tule-
kahju korral eraldada keskkonnale kahjulikke ja ohtlikke aure ega
gaase lubatud piirmééradest rohkem;

2. ei tohi juhtimis- ja signaalimisseadmed sisaldada aineid, mis
voivad seadmete tavapdrase kasutamise korral liigselt keskkonda
saastada;

3. peavad juhtimis- ja signaalimisseadmed vastama kehtivatele
Euroopa Liidu odigusaktidele, millega piiratakse raudteega kiilgne-
vatel aladel elektromagnetiliste héirete pohjustamist ja tundlikkust
elektromagnetiliste hdirete suhtes;

4. peavad juhtimis- ja signaalimisseadmed vastama kehtivatele miira-
saastenormidele;

5. ei tohi juhtimis- ja signaalimisseadmed pdhjustada lubamatut
vibratsiooni, mis voib kahjustada infrastruktuuri seisundit (nduete-
kohaselt hooldatud infrastruktuuri puhul).

Tehniline iihilduvus

Tehniline tihilduvus hdlmab koostalitlusvdime saavutamiseks vaja-
likke funktsioone, liideseid ja talitlusvoimet.

Tehnilise tihilduvuse nduded on jaotatud jargmisesse kolme kategoo-
riasse:

1. esimeses kategoorias sitestatakse koostalitlusvoimega seotud
ildised insenertehnilised noduded, tdpsemalt keskkonnanduded,
elektromagnetilise ihilduvuse (EMC) nduded raudtee alal ja
paigaldusnduded. Need iihilduvusnduded on sitestatud kéesolevas
peatiikis;

2. teises kategoorias kirjeldatakse juhtkidskude ja signaalimise allsiis-
teemide tehnilist kohaldamisviisi ning funktsioone, mida need
peavad koostalitlusvdime saavutamiseks tditma. Seda kategooriat
kirjeldatakse 4. peatiikis;

3. kolmandas kategoorias kirjeldatakse juhtkdskude ja signaalimise
allstisteemide kasutusviisi, millega tagatakse koostalitlusvdime
saavutamine. Seda kategooriat kirjeldatakse 4. peatiikis.

Mehaaniline Gthilduvus
Fiutsilised keskkonnatingimused

Juhtimis- ja signaalimisseadmed peavad suutma tddtada iileeuroopa-
lise raudteevorgustiku asjaomases osas valitsevates kliima- ja fiiiisi-
listes tingimustes.

Jargitakse pohiparameetri 4.2.16 (,,Keskkonnatingimused”) ndudeid.
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3.2.5.1.2. Raudtee elektromagnetiline tthilduvus

Vastavalt ELi normidele ning Euroopa Liidu digusaktidega kooskolas
olevatele riiklikele normidele ei tohi juhtimis- ja signaalimisseadmed
mojutada teisi juhtimis- ja signaalimisseadmeid ega allsiisteeme ega
neilt mGjutusi saada.

Veeremi ning raudteeddrsete juhtimis- ja signaalimisseadmete elektro-
magnetilise tihilduvusega seotud pdhiparameetrit kirjeldatakse punktis
4.2.11 (,,Elektromagnetiline ihilduvus”).

3252, Juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemide ihil-
duvus

4. peatiikis sitestatakse juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide
koostalitlusvdime nduded.

Lisaks tagab kéesolev KTK juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide
tehnilise koostalitlusvoime iileeuroopalise kiirraudteesiisteemi ja tava-
raudteesiisteemi vahel, kui molemad on varustatud A-klassi siisteemi-

dega.
4. ALLSUSTEEMIDE ISELOOMUSTUS
4.1. Sissejuhatus

Kaikide asjakohaste oluliste nduete kohaselt iseloomustavad juhtkés-
kude ja signaalimise allsiisteeme jdrgmised pShiparameetrid:

1. juhtkdskude ja signaalimise ohutusomadused, mis on seotud
koostalitlusvoimega (punkt 4.2.1);

2. rongisisesed ERTMS-/ETCS-funktsioonid (punkt 4.2.2);

3. raudteeddrsed ERTMS-/ETCS-funktsioonid (punkt 4.2.3);

4. mobiilside funktsioonid raudteedele — GSM-R (punkt 4.2.4);

5. ERTMSI/ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed (punkt 4.2.5);

6. rongisisesed juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide siselii-
desed (punkt 4.2.6);

7. raudtecddrsed juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide siselii-
desed (punkt 4.2.7);

8. votmehaldus (punkt 4.2.8);

9. ETCS-ID haldamine (punkt 4.2.9);

10. rongituvastussiisteemid (punkt 4.2.10);

11. veeremi ning raudteedérsete juhtimis- ja signaalimisseadmete
elektromagnetiline ihilduvus (punkt 4.2.11);
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12. ERTMSV/ETCSi DMI (juhi-masina liides) (punkt 4.2.12);

13. GSM-Ri DMI (juhi-masina liides) (punkt 4.2.13);

14. jérelevalveotstarbelise andmesalvestuse liides (punkt 4.2.14);

15. raudteeddrsete juhtimis- ja signaalimisobjektide ndhtavus (punkt
4.2.15);

16. keskkonnatingimused (punktid 4.2.16).

Koiki punkti 4.2 (,Allstisteemide funktsionaalne ja tehniline
kirjeldus”) ndudeid pohiparameetrite  tditmiseks kohaldatakse
A-klassi siisteemide suhtes.

B-klassi siisteemide ja spetsiaalsete andmeedastusmoodulitega (STM)
(mis voimaldavad A-klassi rongisisesel slisteemil tootada ka B-klassi
infrastruktuuril) seotud nduded jidvad asjaomase liikmesriigi vastu-
tusalasse.

Kédesolev KTK toetub pdhimdtetele, mis vdimaldavad raudteedérsel
juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemil {ihilduda KTKga iihilduvate
rongisiseste juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemidega. Selle
eesmirgi saavutamiseks:

1. standarditakse rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi
funktsioonid, liidesed ja toimivus, mis tagavad, et iga rong
reageerib raudteeddrsetest seadmetest saadud andmetele prognoosi-
taval viisil;

2. standarditakse kéesolevas KTKs raudteeddrse juhtkdskude ja
signaalimise allsiisteemi jaoks téielikult raudteeddrsete ja rongisi-
seste seadmete vaheline teabevahetus. Alljargnevates ldikudes
viidatud tehnilised kirjeldused vdimaldavad rakendada raudteedr-
seid juhtkédskude ja signaalimise funktsioone paindlikult, nii et neid
saaks optimaalselt raudteesiisteemiga integreerida. Sellist paindlik-
kust kasutatakse &dra ilma KTKga iihilduvate rongisiseste allsiistee-
mide toimivust piiramata.

Juhtkédskude ja signaalimise funktsioonid on jagatud kategooriatesse,
mis nditavad, kas tegemist on valikuliste v3i kohustuslike funktsioo-
nidega. Need kategooriad ERTMSI/ETCSi kohta on sétestatud lisa A
punktis 4.1a ja GSM-Ri kohta lisa A punktis 4.1b ning funktsioonide
klassifikatsioon on mérgitud nende tekstis.

Lisa A punktis 4.1c on esitatud lisas A osutatud tehnilistes kirjeldustes
kasutatavate ERTMSI/ETCSi mdistete sonastik.

Vastavalt punktile 2.2 (,,Ulatus”) koosnevad juhtkdskude ja signaali-
mise allsiisteemid kolmest osast.
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4.2.
4.2.1.

42.1.1.

Allpool esitatud tabelis on ndidatud, millised pdhiparameetrid on iga
allsiisteemi ja osa jaoks asjakohased.

Allsiisteem Osa Pdhiparameetrid

Rongisisene  juht- | automaatblokeeri- | 4.2.1, 4.2.2, 4.2.5, 4.2.6,

kiskude ja signaali- | missiisteem 428, 4209, 4.2.12,
mise allsiisteem 42.14, 4.2.16
raadioside >M2 4212, 4 424,
4.2.5, 4.2.6, 4.2.13,
4.2.14, 42.16

Raudteeddrne juht- | automaatblokeeri- | M2 42.1, 4 4223,

kéaskude ja signaali- | missiisteem 4.2.?, 427, 4238, 4.2.9,
mise allsiisteem 42.15, 4.2.16
raadioside >M2 4212 4 424,

425,427, 42.16

rongituvastus 4.2.10, 4.2.11, 4.2.16

3. peatiikis kehtestatud oluliste nduetega seoses on juhtkdskude ja
signaalimise allstisteemide funktsionaalsed ja tehnilised kirjeldused
jargmised.

Allsiisteemide funktsionaalsed ja tehnilised kirjeldused

Juhtkiiskude ja signaalimise ohutusomadused, mis on seotud koosta-
litlusvoimega

Kéesolev pohiparameeter kirjeldab ndudeid rongisisesele juhtkdskude
ja signaalimise allsiisteemile ja raudteeddrsele allsiisteemile, pidades
silmas punkte 3.2.1 (,,Ohutus”) ja 3.2.2 (,,Kéideldavus ja to6kindlus”™).

Koostalitlusvdime saavutamiseks rongisisese ja raudteedérse juhtkas-
kude ja signaalimise allsiisteemi rakendamisel jargitakse jargmisi
sdtteid.

1. Rongisisese ja raudteedérse juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemi
struktuur, rakendamine ja kasutamine ei kehtesta mingeid noudeid

a) liidesele rongisisese ja raudteedirse juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemi vahel lisaks kdesolevas KTKs sitestatud nduetele,

b) iihelegi teisele allsiisteemile lisaks asjaomastes KTKdes sétes-
tatud nduetele.

2. Jargitakse alljargnevates punktides 4.2.1.1 ja 4.2.1.2 kehtestatud
ndudeid.

Ohutus

Rongisiseses ja raudteedirses juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemis
jargitakse kdesolevas KTKs nimetatud ERTMSI/ETCSi seadmetele ja
rajatistele kehtestatud noudeid.

ERTMSIle/ETCSile soovituslike kiiruse ja/vdi vahemaa piirangute
iilletamise ohu korral on lubatav ohu maér (THR) rongisisese ERTM-
Si/ETCSi ja raudteedirse ERTMSi/ETCSi juhuslike tdrgete puhul 10~
h!. Vit lisa A punkt 4.2.1a.
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42.1.2.

4.2.2.

Koostalitlusvoime saavutamiseks jdrgitakse rongisisese ERTM-
Si/ETCSi puhul tidielikult koiki lisa A punktis 4.2.1 sitestatud
noudeid. Raudteeddrsele ERTMSile/ETCSile vdib  kehtestada
leebemad ohutusnduded, kui need tagavad koos KTKga iihilduvate
rongisiseste juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemidega teenuse ette-
nidhtud ohutustaseme.

Nouded juhi ja rongisisese ERTMSI/ETCSi vahelise liidese riketega
seotud ohtudele on avatud punkt.

Kédideldavus ja tookindlus

Kéesolevas alapunktis kisitletakse tdrkereziime, mis ei pohjusta ohtu,
kuid tekitavad halvenenud olukorra, mille haldamine vdib vdhendada
siisteemi tildist ohutust.

Seoses konealuse parameetriga tdhendab ,tdrge” olukorda, kus
element ei suuda tdita ndutavat funktsiooni ndutavate tdoparameetri-
tega, ning ,.torkereziim” tiahendab tdrke tdheldavat tagajirge.

Et raudteetaristu- ja raudteeveo-ettevotjad saaksid kétte kogu teabe,
mida nad vajavad halvenenud olukordade haldamiseks sobivate prot-
seduuride maératlemiseks, peab rongisisese voi raudteedérse juhtkas-
kude ja signaalimise allsiisteemi EU vastavustdendamise deklaratsioo-
nile lisatud tehniline dokumentatsioon sisaldama arvutatud kiidel-
davus-/todkindlusvéaartusi selliste torkereziimide kohta, mis mojutavad
juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi suutlikkust juhtida iihe voi
mitme soiduki ohutut liikumist voi luua raadioside liikluse korraldaja
ja rongijuhtide vahel.

Tagatakse vastavus jargmistele arvutatud vaartustele:

1) automaatblokeerimise funktsioonide isoleerimist vajavate rongisi-
sese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi torgete vaheline kesk-
mine aeg tootundides: [avatud punkt];

2) liikluse korraldaja ja rongijuhi vahelist raadiosidet takistavate
rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi tdrgete vaheline
keskmine aeg tootundides: [avatud punkt].

Et vdimaldada raudteetaristu- ja raudteeveo-ettevotjatel jalgida allsiis-
teemide kasutusaja jooksul riskitaset ning halvenenud olukordade
haldamise protseduuri maératlemiseks kasutatud tookindlus-/kdidelda-
vusvédrtustest kinnipidamist, tuleb jargida jaotises 4.5 (Hooldusees-
kirjad) esitatud hooldusndudeid.

Rongisisesed ERTMS-/ETCS-funktsioonid

ERTMSI/ETCSi rongisiseste funktsioonide pdhiparameetris kirjelda-
takse koiki rongi ohutuks liiklemiseks vajalikke funktsioone. P3hi-
funktsioon on tagada automaatblokeerimissiisteemi toimimine ja kabii-
nisisene signaalimine:

1. rongi omaduste kindlaksmadramine (nt rongi suurim lubatud kiirus,
pidurdustohusus);

2. jélgimisreziimi valimine raudteeddrsetelt seadmetelt saadud teabe
alusel;

3. labisdidu mddtmine;
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4. rongi asukoha kindlaksméddramine Eurobalise’i asukohtadel pohi-
nevas koordinaatsiisteemis;

5. diinaamilise kiirusprofiili vdljaarvutamine konkreetseks iilesandeks
rongi omaduste ja raudteedérsetelt seadmetelt saadud teabe alusel;

6. diinaamilise kiirusprofiili jalgimine konkreetse iilesande kéaigus;

7. sekkumisfunktsiooni rakendamine.

Nimetatud funktsioone rakendatakse vastavalt lisa A punktile 4.2.2b
ning nende talitlusvdime peab vastama lisa A punktile 4.2.2a.

Katsetele kehtestatud nduded on sitestatud lisa A punktis 4.2.2c.

Seadmete ETCS-identimiskoode hallatakse vastavalt punktile 4.2.9
(,, ETCS-ID haldamine”).

Pohifunktsioone toetavad lisafunktsioonid, mille suhtes kohaldatakse
samuti lisa A punkte 4.2.2a ja 4.2.2b, ning allpool esitatud tehnilisi
kirjeldusi.

1. Side raudteeddrse juhtkdskude ja signaalimise allslisteemiga.

a) Eurobalise’i andmeedastus. Vt punkt 4.2.5.2 (,,Eurobalise’i side
rongiga”).

b) Euroloopi andmeedastus. Vt punkt 4.2.5.3 (,,Euroloopi side
rongiga”). See funktsioon on rongides valikuline, vélja arvatud
juhul, kui Euroloop on paigaldatud raudteedérsetesse ERTM-
SiI/ETCSi 1. taseme seadmetesse ja kiivituskiiruseks on ohutu-
sega seotud pdhjustel seatud null (nt kaitse ohtlikes punktides).

C

~

Sdidusignaalide uuendamine raadio teel. Vit lisa A punkt 4.2.2d,
punktid 4.2.5.1 (,,Raadioside rongiga™), 4.2.6.2 (,,Liides GSM-R
raadioside ja ERTMSI/ETCSi vahel”) ning 4.2.8 (,,Votme-
haldus”). See funktsioon on rongides valikuline, vélja arvatud
juhul, kui sodidusignaalide raadio teel uuendamise seade on
paigaldatud raudteedérsetesse ERTMSI/ETCSi 1. taseme sead-
metesse ja kdivituskiiruseks on ohutusega seotud pdhjustel
seatud null (nt kaitse ohtlikes punktides).

d

=

Andmeside raadio teel. Vt punktid 4.2.5.1 (,,Raadioside
rongiga”), 4.2.6.2 (,Liides GSM-R raadioside ja ERTM-
SiI/ETCSi vahel”) ning 4.2.8 (,,Votmehaldus”). See on rongis
kohustuslik ainult ERTMSI/ETCSi 2. taseme rakenduse voi
ETCSi 3. taseme rakenduse korral.

2. Teabe edastamine juhile. Vt lisa A punktid 4.2.2e ja 4.2.12
(,ERTMSI/ETCSi DMTI”).

3. Teabe edastamine STMile. Vt punkt 4.2.6.1 (,,Liides ERTM-
Si/ETCSi ja STMi vahel”). See funktsioon sisaldab:

a) STMi viljundi haldamist;

b) STMis kasutatavate andmete esitamist;

¢) STMide iilemineku haldamist.

4. Rongi komplektsust (terviklikkust) késitleva teabe haldamine —
kohustuslik 3. tasemel, 1. ja 2. taseme puhul ei nduta.
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4.2.3.

5. Seadmete seisundi seire ja tugi halvenenud tingimuste korral. See
funktsioon sisaldab:

a) rongisiseste ERTMS-/ETCS-funktsioonide héélestamist;

b) tuge halvenenud tingimuste korral;

c) rongisiseste ERTMS-/ETCS-funktsioonide isoleerimist.

6. Jarelevalveotstarbeline andmesalvestustugi. Vt punkt 4.2.14 (,,Jare-
levalveotstarbelise andmesalvestuse liides”).

7. Teabe/kdskude edastamine ja veeremi seisundit kisitleva teabe
vastuvotmine:

a) DMI-le. Vt punkt 4.2.12 (ERTMSi/ETCSi DMI);

b) rongiliidesele/rongiliideselt. Vt lisa A punkt 4.2.2f.

Raudteeddrsed ERTMS-/ETCS-funktsioonid

Kéesolevas pohiparameetris kirjeldatakse raudteeddrseid
ERTMS-/ETCS-funktsioone. See hdlmab kdiki ERTMS-/ETCS-funkt-
sioone, millega tagatakse rongi ohutu liiklemine.

P&hifunktsioon on:

1. rongi asukoha kindlaksméddramine Eurobalise’i asukohtadel pohi-
nevas koordinaatsiisteemis (2. ja 3. tase);

2. raudteeddrsete signaalseadmete andmete teisendamine rongisisese
juhtkéskude ja signaalimise allsiisteemi standardvormingusse;

3. litkkumissuuniste saatmine, sealhulgas liini kirjeldus ja rongile antud
késud.

Nimetatud funktsioone rakendatakse vastavalt lisa A punktile 4.2.3b
ning nende talitlusvdime peab vastama lisa A punktile 4.2.3a.

Katsetele kehtestatud nduded on sétestatud lisa A punktis 4.2.3c.

Seadmete ETCS-identimiskoode hallatakse vastavalt punktile 4.2.9
(ETCS-ID haldamine).

Pohifunktsioone toetavad lisafunktsioonid, mille suhtes kohaldatakse
samuti lisa A punkte 4.2.3a ja 4.2.3b, ning allpool esitatud tehnilisi
kirjeldusi.

1. Side rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemiga. Sinna
alla kuulub:

a) Eurobalise’i andmeedastus. Vt punktid 4.2.5.2 (,,Eurobalise’i
side rongiga”) ja 4.2.7.4 (,,Eurobalise’i/raudteedédrne elektrooni-
line seade (LEU)”);

b

~

Euroloopi andmeedastus. Vt punktid 4.2.5.3 (,,Euroloopi side
rongiga”) ja 4.2.7.5 (,,Euroloop/LEU”). Euroloop on asjakohane
tiksnes 1. taseme puhul, kus see on valikuline;

¢) soidusignaalide uuendamine raadio teel. Vt lisa A punkt 4.2.3d,
punktid 4.2.5.1 (,Raadioside rongiga”), 4.2.7.3 (,,GSM-R ja
raudteeddrsed ETCS-funktsioonid”) ning 4.2.8 (,,Votme-
haldus”). Sdidusignaalide uuendamine on asjakohane fiiksnes
1. taseme puhul, kus see on valikuline;
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4.2.4.

42.4.1.

42.42.

4.2.43.

d) andmeside raadio teel. Vt punktid 4.2.5.1 (,Raadioside
rongiga”), 4.2.7.3 (,GSM-R ja raudteedarsed
ETCS-funktsioonid”) ning 4.2.8 (,,V&tmehaldus”). Andmeside
raadio teel on asjakohane iiksnes 2. ja 3. taseme puhul.

2. Teabe/kidskude genereerimine rongisisesele ERTMSile/ETCSile, nt
teave Ohuavade sulgemise/avamise, pantograafi langetamise/tdst-
mise, toitesiisteemi pealiiliti sisse-/véljaliilitamise ning veosiistee-
milt A veosiisteemile B iilemineku kohta. Nende funktsioonide
rakendamine raudteedirsetel seadmetel on valikuline.

3. Erinevate raadio teel blokeerimise juhtkeskuste (RBCde) kontrolli
all olevate piirkondade vahetumiste haldamine (asjakohane tiksnes
2. ja 3. taseme puhul). Vt punktid 4.2.7.1 (,,RBCde-vaheline funkt-
siooniliides”) ja 4.2.7.2 (,,RBCde-vaheline tehniline liides”).

Mobiilside funktsioonid raudteedele — GSM-R

Kéesolevas pdhiparameetris kirjeldatakse raadioside funktsioone. Neid
funktsioone rakendatakse rongisiseses ja raudteeddrses juhtkdskude ja
signaalimise allsiisteemis vastavalt allpool esitatud tehnilistele kirjel-
dustele.

Pohisidefunktsioon

Uldnbuded on sitestatud lisa A punktis 4.2.4a.

Lisaks jargitakse jargmisi tehnilisi kirjeldusi:

1. ASCI-funktsioonid; lisa A punkt 4.2.4b;

2. SIM-kaart; lisa A punkt 4.2.4c;

3. kasutajalt kasutajale signaalimine; lisa A punkt 4.2.4d;

4. asukohast sdltuv poordumine; lisa A punkt 4.2.4e.

Kodoneside- ja operatiivsiderakendused

Uldnbuded on sitestatud lisa A punktis 4.2.4f.

Katsetele kehtestatud nduded on sétestatud lisa A punktis 4.2.4 g.

Lisaks jargitakse jargmisi tehnilisi kirjeldusi:

1. suure prioriteetsusega kutsungite kinnitamine; lisa A punkt 4.2.4h;

2. funktsionaalne adresseerimine; lisa A punkt 4.2.4j;

3. funktsionaalsete numbrite esitamine; lisa A punkt 4.2.4k.

ETCSi andmesiderakendused
Uldnbuded on sitestatud lisa A punktis 4.2.4f.

Katsetele kehtestatud nduded on sétestatud lisa A punktis 4.2.4g.

Need funktsioonid on kohustuslikud ainult ETCSi 2. ja 3. taseme ning
soidusignaalide uuendamise rakenduste korral.



2012D0088 — ET — 01.07.2015 — 002.001 — 26

4.2.5.

4.25.1.

4252.

4.2.53.

4.2.6.

4.2.6.1.

ERTMSI/ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed

Selles pohiparameetris on ette ndhtud nduded raadiosidele raud-
teeddrse ja rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi vahel
ning seda peab arvesse votma koos ERTMSI/ETCSi ja GSM-Ri vahe-
listele liidestele kehtestatud noduetega, nagu on tdpsustatud punktis
4.2.6 (,,Rongisisesed juhtkdskude ja signaalimise allslisteemi siselii-
desed”) ning punktis 4.2.7 (,,Raudteeddrsed juhtkdskude ja signaali-
mise allsiisteemi siseliidesed”).

Selle pdhiparameetri alla kuuluvad:

1. fuisilised, elektrilised ja elektromagnetilised vaartused, mida tuleb
jérgida ohutu toimimise huvides;

2. kasutatav sideprotokoll;
3. sidekanali kittesaadavus.
Kohaldatavad tehnilised kirjeldused on loetletud allpool.

Raadioside rongiga

A-klassi raadiosideliidesed toimivad GSM-R-sagedustel — vt lisa A
punkt 4.2.5.a.

Protokollid peavad vastama lisa A punktile 4.2.5b.

Seal, kus rakendatakse sdidusignaalide uuendamist, jargitakse lisa A
punktis 4.2.5¢ esitatud ndudeid.

Eurobalise’i side rongiga

Eurobalise’i sideliidesed peavad vastama lisa A punktile 4.2.5d.

Euroloopi side rongiga

Euroloopi sideliidesed peavad vastama lisa A punktile 4.2.5e.

Rongisisesed juhtkéskude ja signaalimise allsiisteemide siseliidesed

Kéesolev pdhiparameeter koosneb kolmest osast.

ERTMS/ETCS ja B-klassi automaatblokeerimis-
seadmed

Kui rongile on paigaldatud ERTMSi/ETCSi ja B-klassi automaatblo-
keerimisseadmed, saab nendevahelisi iileminekuid hallata lisa A punk-
tiga 4.2.6a ette ndhtud standarditud liidesega.

Lisa A punktiga 4.2.6b on ette ndhtud K-liides (mis vdimaldab teata-
vatel STMidel lugeda ERTMSI/ETCSi rongisisese antenni kaudu
teavet B-klassi baliisidelt) ja lisa A punktis 4.2.6¢ G-liides (raadioside
ETCSi rongisisese antenni ja B-klassi baliiside vahel).

K-liidese kasutamine on valikuline, kuid kasutamise korral peab see
vastama lisa A punktile 4.2.6b.

Lisaks sellele peab K-liidese kasutamise korral olema rongisisene
edastusfunktsioon kooskdlas lisa A punktis 4.2.6¢ nimetatud omadus-
tega.

Kui tileminekuid ERTMSI/ETCSi ja B-klassi rongisisese automaatblo-
keerimissiisteemi vahel ei hallata lisa A punktiga 4.2.6a ette nahtud
standarditud liidese abil, peab votma meetmeid tagamaks, et kasutatud
meetod ei piistitaks lisandudeid raudteedérsele juhtkdskude ja signaa-
limise allsiisteemile.
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4.2.6.2.

4.2.6.3.

4.2.7.

4.2.7.1.

4.2.72.

4.2.7.3.

4.2.74.

4.2.75.

4.2.8.

Liides GSM-R raadioandmeside ja ERTM-
Si/ETCSi vahel

A-klassi raadiofunktsioonide ja rongisiseste ERTMS-/ETCS-funkt-
sioonide vahelise liidese nduded on sitestatud lisa A punktis 4.2.6d.

Seal, kus rakendatakse sdidusignaalide uuendamist, jargitakse lisa A
punktis 4.2.6e esitatud ndudeid.

Libisdidu mdotmine

Lébisdidu modtmise funktsiooni ja rongisisese ETCSi vaheline liides
peab vastama lisa A punktis 4.2.6.f sitestatud nduetele. See liides
kuulub kdesoleva pohiparameetri alla iiksnes juhul, kui ldbisdidu
modtmise seade moodustab koostalitlusvoime iseseisva komponendi
(vt punkt 5.2.2 ,Koostalitlusvdime komponentide rithmitamine”).

Raudteeddrsed juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide siseliidesed

Kéesolev pohiparameeter koosneb viiest osast.

RBCde-vaheline funktsiooniliides

Kéesoleva liidesega médratakse kindlaks andmed, mida peavad vahe-
tama kaks korvuti asuvat RBCd, et rong saaks liikuda ohutult iithe
RBC toopiirkonnast teise.

1. Andmed, mida ,jiileandev” RBC saadab ,,vastuvdtvale” RBC-le.

2. Andmed, mida ,,vastuvottev” RBC saadab ,,ileandvale” RBC-le.

Nouded on sitestatud lisa A punktis 4.2.7a.

RBC/RBC

Kahe RBC vaheline tehniline liides. Nouded on sitestatud lisa A
punktis 4.2.7b.

GSM-R / raudteeddrne ETCS

A-klassi raadiosiisteemi ja raudteeddrsete ETCS-funktsioonide vahe-
line liides. Nouded on sitestatud lisa A punktis 4.2.7c.

Eurobalise/LEU

Eurobalise’i ja LEU vaheline liides. Nouded on sitestatud lisa A
punktis 4.2.7d.

See liides kuulub kéesoleva pohiparameetri alla iiksnes juhul, kui
Eurobalise ja LEU on koostalitlusvdime iseseisvad komponendid (vt
punkt 5.2.2 ,Koostalitlusvdime komponentide rithmitamine”).

Euroloop/LEU

Euroloopi ja LEU vaheline liides. Nouded on sétestatud lisa A punktis
4.2.7e.

See liides kuulub kéesoleva pohiparameetri alla iiksnes juhul, kui
Euroloop ja LEU on koostalitlusvdime iseseisvad komponendid (vt
punkt 5.2.2 ,Koostalitlusvdime komponentide rithmitamine”).

Votmehaldus

Kéesolev pohiparameeter sétestab nduded kriiptograafiliste votmete
haldamisele, mida kasutatakse raadio teel edastatavate andmete kaits-
miseks.
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4.2.9.

4.2.10.

4.2.11.

4.2.12.

4.2.13.

4.2.14.

Nouded on sitestatud lisa A punktis 4.2.8a. Kéesoleva KTK kohalda-
missalasse jddvad ainult juhtimis- ja signaalimisseadmete liidestega
seotud nduded.

ETCS-ID haldamine

Kéesolev pohiparameeter késitleb raudteeéddrsetes ja rongisisestes juht-
kdskude ja signaalimise allsiisteemides sisalduvate seadmete
ETCS-identimiskoode (ETCS-IDsid).

Nouded on sétestatud lisa A punktis 4.2.9a.

Raudteeddrsed rongituvastussiisteemid

Kéesolev pohiparameeter sitestab nduded liidestele raudteedarsete
rongituvastussiisteemide ja veeremite vahel.

Rongituvastussiisteemides jérgitavad liideste nduded on sétestatud lisa
A punktis 4.2.10a.

Veeremi ning raudteeddrsete juhtimis- ja signaalimisseadmete elektro-
magnetiline tihilduvus

Selles pohiparameetris sitestatakse nouded liidestele seoses veeremi ja
raudteeddrsete juhtimis- ja signaalimisseadmete vahelise elektromag-
netilise tihilduvusega.

Rongituvastussiisteemides jérgitavad liideste nduded on sétestatud lisa
A punktis 4.2.11a.

ERTMSi/ETCSi DMI (juhi-masina liides)

Kéesolev pdohiparameeter kirjeldab andmeid, mida ERTMS/ETCS
annab juhile ning mida juht ERTMSi/ETCSi rongisisesesse siisteemi
sisestab. Vt lisa A punkt 4.2.14a.

Selle alla kuuluvad:

1. ergonoomia (sh néhtavus);

2. kuvatavad ERTMS-/ETCS-funktsioonid;

3. juhi sisendist kdivituvad ERTMS-/ETCS-funktsioonid.

GSM-Ri DMI (juhi-masina liides)

Kéesolev pohiparameeter kirjeldab andmeid, mida GSM-R annab
juhile ning mida juht GSM-Ri rongisisesesse siisteemi sisestab. Vt
lisa A punkt 4.2.13a.

Selle alla kuuluvad:

1. ergonoomia (sh néhtavus);

2. kuvatavad GSM-R-funktsioonid;
3. viljuva kone andmed;

4. sissetuleva kdne andmed.

Jirelevalveotstarbelise andmesalvestuse liides

Kéesolev pohiparameeter kirjeldab jargmist:

1. rongisisese ERTMSI/ETCSi ja veeremi salvestusseadme vaheline
andmevahetus;

2. sideprotokollid,
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4.2.15.

4.2.16.

4.3.

3. fiiiisiline liides.

Vt lisa A punkt 4.2.14a.

Raudteeddrsete juhtimis- ja signaalimisobjektide ndhtavus

Kéesolev pohiparameeter kirjeldab jargmist:

1. valgust peegeldavate mérkide omadused, et tagada nduetekohane
ndhtavus;

2. koostalitlusvoimeliste teadetetahvlite omadused.

Vt lisa A punkt 4.2.15a.

Lisaks peavad paigaldatud raudteeddrsed juhtimis- ja signaalimisob-
jektid tihilduma juhi ndgemisvilja ja infrastruktuuri nduetega.

Keskkonnatingimused

Jargitakse kdesolevas KTKs viidatud tehnilistes kirjeldustes kohustus-
likuks tehtud keskkonnatingimusi.

Teiste allsiisteemide liideste funktsionaalsed ja tehnilised Kirjel-
dused

Kditamise ja liikluskorralduse allsiisteemi liides

Liides kditamise ja liikluskorralduse allsiisteemiga

Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi KTK viide | Kéditamise ja liikluskorralduse KTK viide
Parameeter Punkt Parameeter Punkt

Kasutuseeskirjad ~ (normaal-  ja | 4.4 Reegliraamat 4.2.1.2.1
halvenenud tingimused)

Kasutuseeskirjad 44
Raudteedérsete juhtimis- ja signaa- | 4.2.15 Signaalide ja raud- | 4.2.2.8
limisobjektide ndhtavus teeddrsete  mirgiste

nihtavus
Rongi pidurdustohusus jal422 PidurdustShusus 4.2.2.6
-omadused
Liivatamisseadmete kasutamine
Rongisisene rattaharja méaarimine 4.2.10 Reegliraamat 4.2.1.2.1
Liitpiduriklotside kasutamine
Jarelevalveotstarbelise ~ andmesal- | 4.2.14 Rongisisene 4235
vestuse liides andmesalvestus
ETCSi DMI 4.2.12 Ronginumber 42321
GSM-Ri DMI 4.2.13 Ronginumber 42321
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vB
4.3.2. Veeremi allsiisteemi liides
Liides veeremi KTKdega
Juhtkéskude ja
signaalimise allsiisteemi Veeremi KTKde viide
KTK viide
Parameeter Punkt Parameeter Punkt
Uhilduvus raudteedisir- | 4.2.10 | Rodbastee voolua- | Kiirraudteesiis-
sete rongituvastussiis- helatel pohinevate | teemi KTK
teemidega: veeremi rongituvastussiis-
konstruktsioon teemidega {ihildu- rattapaari asukoht | 4.2.7.9.2
vuse tagamiseks
vajalikud veeremi .
omadused teljekoormus 4232
liivatamine 4.2.3.10
ratastevaheline 4.2.33.1
elektritakistus
Vedurite ja reisija- | 4.2.3.3.1.1
teveoveeremite
KTK
Vagunite KTK 4232
Teljeloenduritel Kiirraudteesiis-
pohinevate rongi- | teemi KTK
tuvastussiisteemi-
dega ihilduvuse rattapaari 42792
tagamiseks vaja- geomeetria
likud veeremi
dused
omacuse rattad 42793
Vedurite ja reisija- | 4.2.3.3.1.2
teveoveeremite
KTK
Vagunite KTK 4233.1
Silmusahelal pdhi- | Kiirraudteesiis- Puudub
nevate seadmetega | teemi KTK
thilduvuse taga-
miseks vajalikud | vedurite ja reisija- | 4.2.3.3.1.3
veeremi omadused | {oveoveeremite
KTK
Vagunite KTK Puudub
M2
Veeremi ning raud- 4.2.11 | Roobastee voolua- | Kiirraudteestis- 4.2.6.6.1
teeddrsete juhtimis- ja helatel pohinevate | teemi KTK 423311
signaalimisseadmete rongituvastussiis- U
.- . g Vedurite ja reisija-
elektromagnetiline teemidega iihildu- . Puudub
e P teveoveeremite
tihilduvus vust késitlevad
- KTK
veeremi omadused
Vagunite KTK
Teljeloenduritel Kiirraudteestis- 4.2.6.6.1
pohinevate rongi- | teemi KTK
tuvastussiisteemi- Vedurite i .. 423.3.12
dega iihilduvust eurtte ja reisya | poudub
kisitlevad veeremi | (Sveoveeremite
KTK

omadused

Vagunite KTK
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Liides veeremi KTKdega

Juhtkéskude ja
signaalimise allstisteemi

Veeremi KTKde viide

KTK viide
Parameeter Punkt Parameeter Punkt
Rongi pidurdustdhusus | 4.2.2 | Hédapidurdus- Kiirraudteesiist-
ja omadused tohusus eemi KTK
Héadapidurdus 4.24.1
Soidupidurdus 4244
Vedurite ja reisija-
teveoveeremite
KTK
Hadapidurdus 42452
Soidupidurdus 42453
Vagunite KTK 424.1.2
Rongisiseste juhtimis- | 4.2.2 Kinemaatiline Kiirraudteesis- 4.2.3.1
ja signaalimisantennide gabariit teemi KTK
asukoht
Vedurite ja reisija- | 4.2.3.1
teveoveeremite
KTK
Vagunite KTK Puudub
Rongisiseste ERTMS-/ | 4.2.2 | Kasutuseeskirjad Kiirraudteesiis- 42.79.1
ETCS-funktsioonide teemi KTK
isoleerimine
Vedurite ja reisija- | 4.2.12.3
teveoveeremite
KTK
Vagunite KTK Puudub
Andmeliidesed 422 Jérelevalve ja Kiirraudteestis- 4.2.7.10
rikkeotsing teemi KTK
Vedurite ja reisija- | 4.2.1.1
teveoveeremite
KTK
Vagunite KTK Puudub
Raudteedérsete 4.2.15 | Nahtavus Kiirraudteesis- 4.2.74.1.1
juhtimis- ja signaalimi- . teemi KTK
. w Esilaternad
sobjektide nahtavus
Vedurite ja reisija- | 4.2.7.1.1
teveoveeremite
KTK
Vagunite KTK Puudub
Juhi néhtavusala Kiirraudteesiis-
teemi KTK
vaatevili 42260
esiklaas 4.2.2.7
Vedurite ja reisija-
teveoveeremite
KTK
vaatevali 4.2.9.1.3.1
tuuleklaas 4292
Vagunite KTK Puudub
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Liides veeremi KTKdega

Juhtkéskude ja

signaalimise allsiisteemi Veeremi KTKde viide
KTK viide
Parameeter Punkt Parameeter Punkt
Jarelevalveotstarbelise | 4.2.14 | Salvestusseade Kiirraudteesiis- 4.2.7.10
andmesalvestuse liides teemi KTK

Vedurite ja reisija- | 4.2.9.6
teveoveeremite
KTK

Vagunite KTK Puudub

Kasud 422 Faaside eraldus Kiirraudteesiis- 42.83.6.7
veeremisseadmetele teemi KTK
423 Vedurite ja reisija- | 4.2.8.2.9.8
teveoveeremite
KTK

Vagunite KTK Puudub

Hadapidurduskasklus 422 Hadapidur- Kiirraudteestis- Puudub
duskésklus teemi KTK
Vedurite ja 4244.1
reisijateveo-

veeremite KTK

Vagunite KTK Puudub

Infrastruktuuri allsiisteemi liidesed

Liides infrastruktuuri KTKga

Juhtkdskude ja mgnagl}mlse allsiisteemi Infrastruktuuri KTK. viide
KTK viide
Parameeter Punkt Parameeter Punkt
Rongituvastussiis- 4.2.10 Infrastruktuurirajatise Kiirrau- | 4.2.3
teemid (ruum miinimummodtmed dtee
paigaldamiseks)
Struktuurigabariit Tavara- | 4.2.4.1
udtee
Eurobalise’i side (ruum | 4.2.5.2 Infrastruktuurirajatise Kiirrau- | 4.2.3
paigaldamiseks) miinimumma&otmed dtee
Struktuurigabariit Tavara- | 4.2.4.1
udtee
Euroloopi side (ruum | 4.2.5.3 Infrastruktuurirajatise Kiirrau- | 4.2.3
paigaldamiseks) miinimummddtmed dtee
Struktuurigabariit Tavara- | 4.2.4.1
udtee
Raudteedirsete 4.2.15 Infrastruktuurirajatise Kiirrau- | 4.2.3
juhtimis- ja signaalimi- miinimummddtmed dtee
sobjektide nahtavus
Struktuurigabariit Tavara- | 4.2.4.1
udtee
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4.3.4. Energia allsiisteemi liidesed

Liides energia KTKga

Juhtkéskude ja signaalimise allsiis- . ..
teomi KTK viide Energia KTK viide
Parameeter Punkt Parameeter Punkt
Kasud veeremisead- | 4.2.2 Faaside Kiirraudteesiisteemi 4221
metele eraldustsoo- | energiavarustuse allsiis-
4223 nid teemi KTK
Siisteemide 4222
eraldustsoo-
nid
Faaside Tavaraudteesiisteemi 4.2.19
eraldustsoo- | energiavarustuse allsiis-
nid teemi KTK
Siisteemide 4.2.20
eraldustsoo-
nid
4.4. Kasutuseeskirjad

Eeskirjad raudteeteenuse osutamiseks ERTMSi/ETCSiga on kehtes-
tatud kéitamise ja liikluskorralduse KTKs.

4.5. Hoolduseeskirjad

Kéesoleva KTK alla kuuluvate allsiisteemide hoolduseeskirjad peavad
tagama 4. peatiikis esitatud pOhiparameetrites sitestatud vairtuste
plsimise ettendhtud piirides allsiisteemi kogu kasutusea jooksul.
Jooksva hoolduse vdi remonditodde kéigus voib siisteem siiski pohi-
parameetrites sdtestatud véirtustele mitte vastata; hoolduseeskirjad
peavad tagama, et nende toimingute kdigus ei vdheneks ohutus.

Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide eest vastutav isik kehtestab
eespool nimetatud eesmérkide saavutamiseks hoolduseeskirjad. Eeskir-
jade koostamisel peab jargima allpool esitatud ndudeid.

4.5.1. Seadme tootja vastutus

Allstisteemis kasutatava seadme tootja peab kindlaks méérama:

1. kdik hooldusnduded ja -menetlused (sealhulgas seadmete seisundi
seire, juhtumite diagnoos, testimismeetodid ja -tooriistad ning
ndutavad ametialased pddevused), mis on vajalikud kéesoleva
KTK kohustuslikes nduetes sdtestatud oluliste nduete ja vadrtuste
jargimiseks seadme kogu kasutusea jooksul (paigaldamisele eelnev
vedu ja sdilitamine, tavapdrane kasutamine, tdrked, remondit6dd,
kontrollimine ja hooldus, demonteerimine jne);

2. tervise- ja ohutusriskid, mis vdivad mdjutada iildsust ning hooldus-
personali;

3. teestruktuuri esimese hoolduse tingimused (st teestruktuuri vaheta-
tavate osade (LRUd) méiratlus), heakskiidetud tihilduvad riistvara-
ja tarkvaraversioonid, rikkis LRUde véljavahetamise, LRUde
ladustamise ning rikkis LRUde parandamise tingimused;
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4.6.

4.7.

4.8.

4. kontrollimised, mis tuleb teha juhul, kui seade on erandliku koor-
muse all (nt halvad keskkonnatingimused voi erandlikud pdru-
tused);

5. kontrollimised, mis tuleb teha muude kui juhtimis- ja signaalimis-
seadmete hooldamisel, kui need mdjutavad juhtkidskude ja signaa-
limise allsiisteeme (nt ratta 1labimdddu muutmine).

Allsiisteemi kontrollimise taotleja vastutus

Taotleja peab:

1. tagama, et kdikide kidesoleva KTK kohaldamisalasse kuuluvate
komponentide puhul on kindlaks méératud punktis 4.5.1 (,,Seadme
tootja vastutus”) sétestatud hooldusnduded, olenemata sellest, kas
need on koostalitlusvdime komponendid voi muud komponendid;

2. tditma eespool esitatud ndudeid, vottes arvesse riske, mis tulenevad
allsiisteemi eri komponentide koostoimest ning liidestest teiste
allslisteemidega.

Ametialased pidevused

Seadmete ja allsiisteemi tootjad peavad andma piisavalt teavet juht-
kiaskude ja signaalimise allsiisteemide paigaldamiseks, 16plikuks kont-
rollimiseks ja hooldamiseks ndutavate ametialaste padevuste méadrami-
seks. Vt punkt 4.5 (,,Hoolduseeskirjad”).

Tootervishoiu ja tooohutuse tingimused

Tuleb votta ettevaatusabindusid hoolduspersonali ja kasutajate tervise
ja ohutuse tagamiseks vastavalt ELi normidele ja Euroopa Liidu 0i-
gusaktidega kooskolas olevatele riigisisestele normidele.

Tootjad peavad dra mirkima nende seadmete ja allsiisteemide kasuta-
misest ja hooldusest tulenevad riskid tervisele ja ohutusele. Vt punkt
4.4 (,Kasutuseeskirjad”) ja punkt 4.5 (,,Hoolduseeskirjad”).

Registrid

Direktiivi 2008/57/EU artiklites 34 ja 35 sitestatud registritele esita-
tavad andmed on viidatud komisjoni rakendusotsuses 2011/665/EL (')
ja 2011/633/EL (3.

KOOSTALITLUSVOIME KOMPONENDID
Mboiste

Raudtee koostalitlusvdime direktiivi artikli 2 punktis f sétestatakse, et
koostalitlusvdime komponendid on ,,seadme mis tahes lihtkomponent,
komponentide kogum, alakoost vdi kogukoost, mis on inkorporeeritud
voi mida kavatsetakse inkorporeerida allsiisteemi, ning millest raud-
teesiisteemi koostalitlusvéime otseselt vdi kaudselt soltub. Moiste
.komponent” hdlmab nii materiaalseid kui ka mittemateriaalseid
esemeid, néiteks tarkvara”.

(') ELT L 264, 8.10.2011, Ik 32.

(3 ELT L 256, 1.10.2011, 1k 1.
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5.2. Koostalitlusvoime komponentide loend
5.2.1. Koostalitlusvéime pohikomponendid

Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide koostalitlusvéime pdhikom-
ponendid on sétestatud:

1. rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi puhul
tabelis 5.1.a;

2. raudteeddrse juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi puhul
tabelis 5.2.a.

5.2.2. Koostalitlusvéime komponentide riihmitamine

Koostalitlusvoime pdhikomponentide funktsioonidest vdib koostada
riihmasid. Rihm maéératletakse seejirel nende funktsioonide ning
rithmast véljapoole ulatuvate liideste alusel. Sellise rithma tekke korral
késitatakse seda koostalitlusvéime komponendina.

1. Tabelis 5.1.b on loetletud rongisisese juhtkdskude ja signaalimise
allstisteemi koostalitlusvdime komponentide rithmad.

2. Tabelis 5.2.b on loetletud raudteedérse juhtkdskude ja signaalimise
allstisteemi koostalitlusvdime komponentide rithmad.

5.3. Komponentide toimivus ja tehnilised niitajad

Iga koostalitlusvoime pdhikomponendi voi koostalitlusvdime kompo-
nentide rithma kohta sitestatakse 5. peatiiki tabelites jargmised
andmed:

1. 3. veerus funktsioonid ja liidesed. Tuleb silmas pidada, et mdnel
koostalitlusvoime komponendil on valikulisi funktsioone ja/voi
liideseid;

2. 4. veerus iga funktsiooni voi liidese vastavushindamise kohustus-
likud niitajad, voimaluse korral koos viitega 4. peatiiki vastavale
punktile.

Tabel 5.1.a
Rongisisese  juhtkdskude ja  signaalimise allsiisteemi  koostalitlusvéime
pohikomponendid
4. peatiiki
Koostalitlusvdime alusel
N komponent (KK) Omadused hinnatavad
erinduded

1 | Rongisisene ERTMS/ | Tookindlus, kiideldavus, hooldatavus, | 4.2.1
ETCS ohutus 451

Rongisisesed ~ETCS-funktsioonid (vilja | 4.2.2
arvatud labisdidu modtmine)

ERTMSI/ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed | 4.2.5

— RBS (2. ja 3. tase) 4.2.5.1

— Soidusignaalide uuendamise seade (1. | 4.2.5.1
tasemel valikuline)

— Eurobalise’i raadioliides 4252

— Euroloopi raadioliides (1. tasemel | 4.2.5.3
valikuline)
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4. peatiiki
Koostalitlusvdime Omadused alusel
komponent (KK) maduse hinnatavad
erinduded
Liidesed
— STM (K-liidese kasutamine valikuline) | 4.2.6.1
— Rongisisene ERTMSV/ETCSi GSM-R | 4.2.6.2
— Labisdidu mdotmine 4.2.6.3
— Votmehaldussiisteem 4.2.8
— ETCS-ID haldamine 429
— ERTMSI/ETCSi juhi-masina liides 4212
— Rongiliides 422
— Rongisisene salvestusseade 42.14
Futsilised keskkonnatingimused 4.2.16
Libisdidu modtmise | Tookindlus, kiideldavus, hooldatavus, | 4.2.1
seade ohutus
45.1
Rongisisesed ERTMS-/ETCS-funktsioonid: | 4.2.2
ainult 14bisdidu mdotmine
Liidesed
— Rongisisene ERTMS/ETCS 4.2.63
Keskkonnatingimused 4.2.16
Vilise STMi liides Liidesed
— Rongisisene ERTMS/ETCS 4.2.6.1
GSM-R rongiraadio Tookindlus, kiideldavus, hooldatavus, | 4.2.1
Mirkus:  SIM-kaart, | "t 451
antenn, tihendus- | Mérkus: ohutusndue puudub
juhtmed ja filtrid ei
ole osa sellest koosta- . . . .
litluse komponendist Pohilised sidefunktsioonid 4.24.1
Koneside- ja| 4242
operatiivsidepidamisrakendused
Liidesed
— GSM-Ri raadioliides 4.2.5.1
— GSM-Ri juhi-masina liides 4.2.13
Keskkonnatingimused 4.2.16
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vB
4. peatiiki
Koostalitlusvoime alusel
N komponent (KK) Omadused hinnatavad
erinduded
5 GSM-Ri ETCS andm- | T6okindlus, kidideldavus, hooldatavus, | 4.2.1
esideraadio ohutus
4.5.1
Markus:  SIM-kaart, | Mérkus: ohutusndue puudub
antenn, tihendus-
juhtmed ja filtrid ei
ole osa antud koosta- | P3hilised sidefunktsioonid 4.2.4.1
litluse komponendist
ETCSi andmesiderakendused 4243
Liidesed
— Rongisisene ERTMS/ETCS 4.2.6.2
— GSM-R raadioliides 425.1
Keskkonnatingimused 4.2.16
6 | GSM-Ri SIM-kaart Pohilised sidefunktsioonid 4.2.4.1
Keskkonnatingimused 4.2.16
Tabel 5.1.b

Rongisisese juhtkiiskude ja signaalimise allsiisteemi koostalitlusvdoime komponentide
rithmad

Kiesolev tabel on struktuurindide. Lubatud on ka teised rithmad.

4. peatiiki

Koostalitlusvdime alusel
N komponentide riihm Omadused hinnatavad
erinduded

1 | Rongisisene ERTMS/ | Tookindlus, kiideldavus, hooldatavus, | 4.2.1
ETCS ohutus

4.5.1
Labisdidu mdotmise
seade

Rongisisesed ERTMS-/ETCS-funktsioonid | 4.2.2

ERTMSI/ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed | 4.2.5

— RBS (2. ja 3. tase) 4251

— Soidusignaalide uuendamise seade (1. | 4.2.5.1
tasemel valikuline)

— Eurobalise’i raadioliides 4252

— Euroloopi raadioliides (1. tasemel | 4.2.5.3
valikuline)
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4. peatiiki
N | omponcntide ribn Omadused hinnatoad
erinduded
Liidesed
— STM (K-liidese kasutamine valikuline) | 4.2.6.1
— Rongisisene ERTMSI/ETCSi GSM-R | 4.2.6.2
— Votmehaldussiisteem 428
— ETCS-ID haldamine 429
— ERTMSI/ETCSi juhi-masina liides 42.12
— Rongiliides 422
— Rongisisene salvestusseade 42.14
Fiiiisilised keskkonnatingimused 4.2.16

Tabel 5.2.a

Raudteedirse juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi Kkoostalitlusvéime

pohikomponendid
4. peatiiki
Koostalitlusvoime alusel
N komponent (KK) Omadused hinnatavad
erinduded
1 | RBC Tookindlus, kaideldavus, hooldatavus, | 4.2.1
ohutus 45.1
Raudteedérsed ERTMS-/ETCS-funkt- | 4.2.3
sioonid (vilja arvatud side Eurobalise’i,
soidusignaalide uuendamise seadme ja
Euroloopi kaudu)
ERTMSI/ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed: | 4.2.5.1
ainult raadioside rongiga
Liidesed
— Naabruses asuv RBC 4271,
4.2.7.2
— Raudteeddrne ERTMSI/ETCSi GSM-R | 4.2.7.3
— Votmehaldussiisteem 4.2.8
— ETCS-ID haldamine 429
Keskkonnatingimused 4.2.16
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4. peatiiki
Koostalitlusvdime Omadused alusel
komponent (KK) maduse hinnatavad
erinduded
Soidusignaalide uuen- | Tookindlus,  kdideldavus,  hooldatavus, | 4.2.1
damise seade ohutus
4.5.1
Raudteedirsed ERTMS-/ETCS-funkt- | 4.2.3
sioonid (vélja arvatud side Eurobalise’i,
Euroloopi ja 2./3. taseme funktsioonide
kaudu)
ERTMS{/ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed: | 4.2.5.1
ainult raadioside rongiga
Liidesed
— Raudteeddrne ERTMSI/ETCSi GSM-R | 4.2.7.3
— Votmehaldussiisteem 4.2.8
— ETCS-ID haldamine 429
— Blokeerimine ja LEU 423
Keskkonnatingimused 4.2.16
Eurobalise Tookindlus,  kédideldavus, hooldatavus, | 4.2.1
ohutus 45.1
ERTMSY/ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed: | 4.2.5.2
ainult Eurobalise’i side rongiga
Liidesed
— LEU — Eurobalise 4.2.7.4
Keskkonnatingimused 4.2.16
Euroloop Tookindlus, kaideldavus, hooldatavus, | 4.2.1
ohutus 45.1
ERTMSYVETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed: | 4.2.5.3
ainult Euroloopi raadioside rongiga
Liidesed
— LEU - Euroloop 4.2.7.5
Keskkonnatingimused 4.2.16
LEU — Eurobalise Tookindlus, kiideldavus, hooldatavus, | 4.2.1
ohutus 45.1
Raudteeddrsed ERTMS-/ETCS-funkt- | 4.2.3
sioonid (vélja arvatud side sdidusignaalide
uuendamise seadme, Euroloopi ja 2./3.
taseme funktsioonide kaudu)
Liidesed
— LEU — Eurobalise 42.7.4
Keskkonnatingimused 4.2.16
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4. peatiiki
Koostalitlusvdime alusel
N komponent (KK) Omadused hinnatavad
erinduded
6 | LEU — Euroloop Tookindlus, kéideldavus, hooldatavus, | 4.2.1
ohutus 45.1
Raudteedérsed ERTMS-/ETCS-funkt- | 4.2.3
sioonid (vilja arvatud side sdidusignaalide
uuendamise seadme, Eurobalise’i ja 2./3.
taseme funktsioonide kaudu)
Liidesed
— LEU - Euroloop 4275
Keskkonnatingimused 4.2.16
Tabel 5.2.b

Raudteedirse juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi koostalitlusvéime

komponentide rithmad

Kéesolev tabel on struktuurindide. Lubatud on ka teised rithmad.

4. peatiiki
Koostalitlusvdoime kompo- alusel
N nentide rithm Omadused hinnatavad
erinduded
1 | Eurobalise Tookindlus, kaideldavus, hooldatavus, | 4.2.1
LEU Eurobalise ohutus 451
Raudteeddrsed ERTMS-/ETCS-funkt- | 4.2.3
sioonid (vélja arvatud side Euroloopi ning
2. ja 3. taseme funktsioonide kaudu)
ERTMSI/ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed: | 4.2.5.2
ainult Eurobalise’i side rongiga
Keskkonnatingimused 4.2.16
2 | Euroloop Tookindlus,  kédideldavus, hooldatavus, | 4.2.1
LEU Euroloop ohutus 4.5.1
Raudteedérsed ERTMS-/ETCS-funkt- | 4.2.3
sioonid (vélja arvatud side Eurobalise’i
ning 2. ja 3. taseme funktsioonide kaudu)
ERTMSYVETCSIi ja GSM-Ri raadioliidesed: | 4.2.5.3
ainult Euroloopi raadioside rongiga
Keskkonnatingimused 4.2.16
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6.1.

6.1.1.

KOMPONENTIDE VASTAVUSE JA/VOI KASUTUSSOBIVUSE
HINDAMINE NING ALLSUSTEEMIDE VASTAVUSTOENDA-
MINE

Sissejuhatus
Uldpéhimétted

Kéesoleva KTK 3. peatiikis kehtestatud oluliste nduete tditmine taga-
takse 4. peatiikis sdtestatud pohiparameetrite jargimisega.

Parameetrite jargimist nditavad:

1. 5. peatiikis sétestatud koostalitlusvoime komponentide vastavushin-
damine (vt punkt 6.2);

2. allsiisteemide vastavustdendamine (vt punkt 6.3).

Teatavatel juhtudel kuuluvad olulised nduded siiski riiklike eeskirjade
alla seoses

1. B-klassi siisteemide kasutamisega;

2. KTK avatud punktidega;

3. raudtee koostalitlusvoime direktiivi artikli 9 kohaste eranditega;
4. punktis 7.2.9 kirjeldatud erijuhtudega.

Sellistel juhtudel viiakse eeskirjadele vastavuse hindamine lébi asja-
omase liikmesriigi vastutusel ning teatavaks tehtud korra kohaselt.

Seoses kontrollimisega, kas olulised nduded on pohiparameetrite jargi-
misega tdidetud, ning piiramata kdesoleva KTK 7. peatiikis kirjeldatud
kohustusi, v3ib juhtkdskude ja signaalimise koostalitlusvéime kompo-
nentidele ja allsiisteemidele, milles ei ole rakendatud kdiki 4. peatiikis
nimetatud funktsioone, to0parameetreid ja liideseid (kaasa arvatud
lisas A osutatud spetsifikatsioonid), viljastada EU vastavussertifikaadi
vdi vastavalt EU vastavustdendamise sertifikaadi jirgmistel sertifikaa-
tide védljastamist ja kasutamist reguleerivatel tingimustel:

1) raudteedirse juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi EU vastavus-
tdendamise taotleja peab otsustama, millised funktsioonid, todpa-
rameetrid ja liidesed tuleb rakendada teenuse eesmirkide saavuta-
miseks ning selleks, et viltida KTKdega vastuolus olevate vdi neid
iiletavate nduete iilekandmist rongisisestele juhtkidskude ja signaa-
limise allsiisteemidele;

2

~

rongisisese juhtkdskude ja signaalimise sellise allsiisteemi talitluse
suhtes, milles ei ole rakendatud koiki kdesolevas KTKs nimetatud
funktsioone, tooparameetreid ega liideseid, vdivad kehtida teatud
tingimused vOi piirangud, mis tulenevad {hilduvusest ja/voi
ohutust ithendamisest raudteeddrsete juhtkdskude ja signaalimise
allstisteemidega. Vdhendamata teatatud asutuse iilesandeid, mida
on kirjeldatud vastavates ELi digusaktides ja seotud dokumentides,
peab EU vastavustdendamise taotleja tagama, et tehniline doku-
mentatsioon sisaldab kogu teavet, mida ettevotja vajab kdnealuste
tingimuste ja piirangute kindlakstegemiseks;

3

~

nduetekohaselt pohjendatud kaalutlustel voib liikmesriik keelduda
juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemidele, milles ei ole raken-
datud koiki kéesolevas KTKs nimetatud funktsioone, tooparamee-
treid ja liideseid, kasutuselevotu loa andmisest voi kehtestada
nende kiitamise suhtes tingimusi ja piiranguid.
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Kui mdned olulised nduded on tdidetud liikmesriikide eeskirjade
kohaselt vdi kui mones juhtkdskude ja signaalimise koostalitlusvdime
komponendis voi allsiisteemis ei ole rakendatud koiki kéesolevas
KTKs nimetatud funktsioone, tooparameetreid ega liideseid, kohalda-
takse punkti 6.4.2 sitteid.

ERTMSI/ETCSi ja GSM-Ri testimise pohimotted

EU vastavustdendamise deklaratsiooniga hdlmatud rongisisene juht-
kédskude ja signaalimise allsiisteem peaks kdesolevas KTKs kehtes-
tatud tingimustel tddtama ilma lisavastavustdendamiseta kdikidel EU
vastavustdendamise deklaratsiooniga hdlmatud raudteedérsetel juhtkés-
kude ja signaalimise allsiisteemidel.

Selle eesmirgi saavutamisele aitavad kaasa:

1. rongisiseste ja raudteedérsete juhtkdskude ja signaalimise allsiistee-
mide koostamise ja paigaldamise eeskirjad,;

2. katsete tehnilised kirjeldused, millega tdestada, et rongisisesed ja
raudteeddrsed juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemid on vasta-
vuses kdesoleva KTK nduetega ja iihilduvad teineteisega.

Selleks, et muuta ERTMSI/ETCSi ja GSM-Ri seadmete vastavushin-
damine tohusamaks ning aidata kaasa eespool nimetatud eesmérgi
saavutamisele, peavad koik liikmesriigid esitama Euroopa Komisjonile
katsestsenaariumid raudteedédrse juhtkdskude ja signaalimise allsiis-
teemi ERTMSI/ETCSi ja GSM-Ri osa ning selle koostoimimise kont-
rollimiseks vastava rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi
osaga. Kdnealused katsestsenaariumid:

1. peavad olema vastavuses kidesolevas KTKs viidatud tehniliste
kirjeldustega ning kirjeldama funktsioonide ja talitlusvdimete (nt
reaktsiooniaegade) tehnilisi néditajaid, kui need on olulised rongisi-
sese ja raudteeddrse allsiisteemi koostoimimiseks;

2. esitatakse standardvormingus PM2 ——— «;

3. peavad M2 —— 4, katma vihemalt iilesande alguse,
iileminekud eri tasemete vahel, iileminekud liinil kasutatavate eri
reziimide vahel, peamised kindlaksméératud halvenenud tingi-
mused, hddasdnumite saatmise ja muud liinile spetsiifilised asjako-
hased tegurid.

Euroopa Raudteeagentuur:

1. avaldab esialgsed katsestsenaariumid, voimaldades koikidel asjast
huvitatud pooltel kommenteerida katsestsenaariumide vastavust
kdesolevas KTKs viidatud tehnilistele kirjeldustele ning nende
moju teistele rakendustele voi arendustele. Kommentaaride esita-
mise ajavahemik madratakse iga avaldatud stsenaariumi puhul
eraldi ning see ei tohi iiletada kuut kuud;

2. peab negatiivsete kommentaaride korral koordineerima asjaomaste
poolte joupingutusi kokkuleppe saavutamiseks, nt katsestsenaariu-
mide muutmise kaudu;

3. koostab jooksvalt ja avaldab andmebaasi katsestsenaariumidega,
mis on edukalt ldbinud eespool kirjeldatud etapi ja kajastavad eri
rakendustes ilmnevaid olukordi;
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6.2.
6.2.1.

6.2.2.

4. kasutab eespool nimetatud andmebaasi hindamaks, kas lisaks on
vaja veel kohustuslike katsete tehnilisi kirjeldusi ning kas rongisi-
seste ja raudteeddrsete juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide
jaoks on vaja koostada tehnilisi lisaeeskirju.

Koostalitlusvoime komponendid

Juhtkiiskude ja signaalimise allsiisteemide koostalitlusvéime kompo-
nentide vastavushindamise menetlused

Enne koostalitlusvoime komponendi ja/voi koostalitlusvoime kompo-
nentide rithma turule viimist peab tootja voi tema volitatud esindaja,
kes on asutatud Euroopa Liidus, koostama EU vastavustdendamise
deklaratsiooni vastavalt raudtee koostalitlusvdime direktiivi artikli 13
l1oikele 1 ja IV lisale.

Hindamismenetlus viiakse ldbi iihe punktis 6.2.2 (,,Juhtkdskude ja
signaalimise  allsiisteemide  koostalitlusvdime komponentide
moodulid”) sdtestatud mooduli alusel.

Juhtkéskude ja signaalimise allsiisteemi koostalitlusvoime komponen-
tide puhul EU kasutussobivuse deklaratsiooni ei nduta, sest need
peavad olema tdielikus vastavuses koigi asjaomaste pShiparameetri-
tega. Vastavust kinnitab EU vastavustdendamise deklaratsioon, millest
piisab toodete turule viimiseks (!).

Juhtkdiskude ja signaalimise allsiisteemide koostalitlusvéime kompo-
nentide moodulid

Koostalitlusvdime komponentide hindamiseks juhtkédskude ja signaa-
limise allstisteemide raames v3ib tootja vGi tema Eurooa Liidus
asutatud esindaja valida:

1. kas tiiiibihindamismenetluse (moodul CB) projekteerimis- ja aren-
dusfaasis koos tootmise kvaliteedijuhtimise siisteemi menetlusega
(moodul CD) tootmisfaasis voi

2. tiitibihindamismenetluse (moodul CB) projekteerimis- ja arendus-
faasis koos toote vastavustdendamise menetlusega (moodul CF) voi

3. tdieliku kvaliteedijuhtimise siisteemi koos projektihindamise menet-
lusega (moodul CHI).

Lisaks voib tootja voi tema esindaja SIM-kaardi koostalitlusvdime
komponendi kontrollimiseks valida mooduli CA.

Mooduleid on iiksikasjalikult kirjeldatud komisjoni 9. novembri 2010.
aasta otsuses 2010/713/EL, mis késitleb Euroopa Parlamendi ja
ndukogu direktiivi 2008/57/EU alusel vastu vdetud koostalitluse tehni-
listes kirjeldustes kasutatavaid vastavushindamise, kasutuskdlblikkuse
hindamise ja EU vastavustdendamise menetluse mooduleid (2).

Moningate moodulite kasutamise suhtes kehtivad jargmised tdien-
davad selgitused:

1. mooduli CB 2. punkti puhul peab EU tiiiibihindamise tegema
toote- ja konstruktsioonitiiiibi kombineerimise teel;

(!) Koostalitlusvdime komponendi korrektse kasutamise kontrollimine on osa tildisest rongi-

siseste ja raudteesirsete juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemide EU vastavustdenda-
misest, nagu on selgitatud punktides 6.3.3 ja 6.3.4.
(®» ELT L 319, 4.12.2010, Ik 1.
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6.2.3.

2. mooduli CF (tootetdendus) 3. punkti puhul ei ole lubatud statisti-
line tdendamine, st kdik koostalitlusvdime komponendid tuleb
eraldi 14bi vaadata.

Vastavushindamise nouded

Olenemata valitud moodulist:

1. peab rongisisese ERTMSI/ETCSi koostalitlusvdime komponendi
puhul jargima kdesoleva KTK punktis 6.2.4.1 esitatud ndudeid;

2. sooritatakse kidesoleva KTK 5. peatiikis méadratletud koostalitlus-
voime komponendi voi koostalitlusvoime komponentide rithma
vastavushindamisel tabelis 6.1 nimetatud toimingud. Koik vasta-
vustdendamised tuleb teha 5. peatiiki asjaomasele tabelile ja selles
osutatud pdhiparameetritele viidates.

Tabel 6.1
Tegur Mida hinnata? Toetavad tdendid
Funktsioonid, liidesed | Kontrollida, kas kdik 5. peatiiki [ Tehniline dokumentatsioon ning

ja talitlusvoimed

asjaomases tabelis viidatud pohi-
parameetrites esitatud kohustus-
likud funktsioonid, liidesed ja
talitlusvoimed on rakendatud ja
kas need vastavad kidesoleva
KTK nduetele

katsejuhtumite ja -stsenaariumide
labitegemine vastavalt 5. peatiiki
asjaomases tabelis viidatud
pohiparameetritele

Kontrollida, millised 5. peatiiki
asjaomases tabelis viidatud pohi-
parameetrites esitatud valikulised
funktsioonid ja liidesed on raken-
datud ja kas need vastavad kies-
oleva KTK nduetele

Tehniline dokumentatsioon ning
katsejuhtumite ja -stsenaariumide
labitegemine vastavalt 5. peatiiki
asjaomases tabelis viidatud
pohiparameetritele

Kontrollida, millised lisafunkt-
sioonid ja -liidesed (mida ei ole
kéesoleva KTKga ette nahtud) on
rakendatud ja et need ei tekitaks
konflikte kédesolevas KTKs sites-
tatud rakendatud funktsioonidega

Majuanaliiiis

Keskkond Kontrollida vastavust kohustusli- | Katsed, millega tagatakse, et 5.
kele keskkonnatingimustele, kui | peatiiki asjaomases tabelis viidatud
see on ette ndhtud 5. peatiiki asja- | pohiparameetrite nduded on
omases tabelis viidatud | tdidetud
pohiparameetritega
Lisaks kontrollida, et koostalitlus- | Katsed vastavalt taotleja tehnilistele
voime komponent tootab korrali- | kirjeldustele
kult nendes  keskkonnatingi-
mustes, mille jaoks see on loodud

Tookindlus, kéidel- | Kontrollida vastavust 5. peatiiki | 1.  Juhuslikest torgetest pohjus-

davus, hooldatavus, | asjaomases tabelis viidatud pohi- tatud lubatava ohu médrade

ohutus parameetrites esitatud ohutusndue- arvutused, mis pdhinevad

tele, nt

tookindluse andmete toetata-
vatel allikatel.
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Tegur

Mida hinnata?

Toetavad tdendid

1. juhuslikest torgetest pohjus-
tatud kvantitatiivsete lubatava
ohu méédrade jargimine

2. arendusprotsessis on vodimalik
avastada  ja elimineerida
stisteemi torked

2.1. Tootja kvaliteedi- ja ohutus-
juhtimine kogu konstrueeri-
mise, tootmise ja katsetamise
ajal vastab tunnustatud stan-
dardile (vt mérkus)

2.2. Tarkvara arendamise elut-
siikkkel, riistvara arendamise
elutsiikkel ning riist- ja
tarkvara integreerimine on
koik  toimunud  vastavalt
tunnustatud ~ standardile (vt
markus)

2.3. Ohutuse  kontrollimise ja
toendamise protsess on ldbi
viidud vastavalt tunnustatud
standardile (vt mérkus) ning
jargitud on 5. peatiiki asja-
omases tabelis viidatud pdhi-
parameetrites esitatud ohutus-
ndudeid

2.4. Funktsionaalsed ja tehnilised
ohutusnduded (korrektne
toimimine torkevabades tingi-
mustes, torgete mdjud ja
vélismojud) on  kinnitatud
vastavalt tunnustatud standar-
dile (vt mérkus)

Mdrkus: standard peab vastama
viahemalt jargmistele tingimustele:

1. on raudteeliikluse valdkonnas
laialdaselt tunnustatud. Kui see
nii ei ole, tuleb standardit
pohjendada teavitatud asutusele,
kes peab selle heaks kiitma;

2. peab sobima hinnatava siisteemi
voimalike ohtude kontrollimi-
seks;

3. on avalikult kittesaadav koiki-
dele asjaosalistele, kes seda

kasutada soovivad.

Vt lisa A tabel A3.

Kontrollida, et taotleja esitatud
kvantitatiivne  téokindluse siht-
vadrtus on saavutatud

Arvutused

Kontrollida vastavust hooldus-
nduetele — punkt 4.5.1

Dokumentide kontroll




2012D0088 — ET — 01.07.2015 — 002.001 — 46

6.2.4.
6.2.4.1.

6.2.4.2.

6.2.4.3.

6.3.
6.3.1.

Erikiisimused
Rongisisene ERTMS/ETCS

Erilist tdhelepanu pooratakse rongisisese ERTMSI/ETCSi koostalitlus-
voime komponendi vastavuse hindamisele, kuna see on keeruline ja
mangib koostalitlusvdime saavutamisel pohirolli.

Olenemata sellest, kas valitakse moodul CB voi CHI, kontrollib teavi-
tatud asutus, et koostalitlusvdime komponendi ndidis on ldbinud kdik
punktis 4.2.2 (,,Rongisisesed ERTMS/ETCS-funktsioonid”) viidatud
kohustuslikud katseseeriad ja et nimetatud katsed viidi ldbi laboris,
mis on seda tiilipi katsete ldbiviimiseks akrediteeritud vastavalt
Euroopa Parlamendi ja ndukogu 9. juuli 2008. aasta midrusele (EU)
nr 765/2008, millega sitestatakse akrediteerimise ja turujirelevalve
nduded seoses toodete turustamisega ja tunnistatakse kehtetuks
misrus (EMU) nr 339/93 (V).

Kindlustunde suurendamiseks, et rongisisene ERTMS/ETCS to6tab
koos erinevate raudteeédirsete rakendustega korrektselt, on soovitatav
testida rongisisest ERTMSI/ETCSi agentuuri hallatavast andmebaasist
périt stsenaariumidega, mis ei ole osa kohustuslikest katsete tehnilis-
test kirjeldustest; vt punkt 6.1.2 (,ERTMSI/ETCSi ja GSM-Ri testi-
mise pShimotted”). Sertifikaadiga kaasnevas dokumentatsioonis
peavad olema esitatud andmebaasi stsenaariumid, mille abil koostalit-
lusvdime komponenti kontrolliti.

Spetsiaalne andmeedastusmoodul (STM)

Iga liikmesriik vastutab selle kontrollimise eest, kas STMid on riiklike
nduetega vastavuses.

STMi liidese ja rongisisese ERTMSI/ETCSi vastavustdendamiseks on
vaja teavitatud asutuse tehtud vastavushindamist.

EU vastavusdeklaratsiooni sisu

Raudtee koostalitlusvdime direktiivi IV lisas sitestatud EU vastavus-
deklaratsioon peab sisaldama jargmisi andmeid koostalitlusvoime
komponendi kohta:

1. milliseid valikulisi ja lisafunktsioone rakendatakse;

2. kohaldatavad keskkonnatingimused.

Juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemid
Juhtkiiskude ja signaalimise allsiisteemide hindamismenetlused

Kéeolevas peatiikis kasitletakse rongisisese juhtkdskude ja signaali-
mise allsiisteemi EU vastavustdendamise deklaratsiooni ning raud-
teeddrse juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi EU vastavustenda-
mise deklaratsiooni.

Taotleja soovil sooritab teavitatud asutus vastavalt raudtee koostalit-
lusvoime direktiivi VI lisale rongisisese voi raudteedidrse juhtkdskude
ja signaalimise allslisteemi EU vastavustdendamise.

Taotleja koostab vastavalt raudtee koostalitlusvoime direktiivi
artikli 18 1dikele 1 ja V lisale rongisisese voi raudteedérse juhtkdskude
ja signaalimise allslisteemi EU vastavustdendamise deklaratsiooni.

(") ELT L 218, 13.8.2008, lk 30.
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6.3.2.1.

6.3.2.2.

6.3.2.3.

EU vastavustdendamise deklaratsiooni sisu peab olema vastavuses
raudtee koostalitlusvdime direktiivi V lisaga.

Hindamismenetlus viiakse ldbi iithe punktis 6.3.2 (,,Juhtkidskude ja
signaalimise allstisteemide koostalitlusvoime komponentide
moodulid”) sétestatud mooduli alusel.

Rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi ja raudteedérse
juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi EU vastavustdendamise dekla-
ratsioone koos vastavustoendiga loetakse piisavaks tagatiseks, et
allstisteemid on kéesolevas KTKs sétestatud tingimustel tihilduvad.

Juhtkiiskude ja signaalimise allsiisteemide moodulid

Koik allpool nimetatud moodulid on sétestatud otsuses 2010/713/EL.

Rongisisene allsiisteem

Rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi vastavustdenda-
miseks voib taotleja valida kas:

1. tiiibihindamismenetluse (moodul SB) projekteerimis- ja arendus-
faasis koos tootmise kvaliteedijuhtimise siisteemi menetlusega
(moodul SD) tootmisfaasis voi

2. tiiibihindamismenetluse (moodul SB) projekteerimis- ja arendus-
faasis koos toote vastavustdendamise menetlusega (moodul SF) voi

3. téieliku kvaliteedijuhtimise siisteemi koos projektihindamise menet-
lusega (moodul SHI).

Raudteeddrne allsiisteem
Raudteedérse juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi vastavustdenda-
miseks voib taotleja valida kas:

1. iiksiktoote vastavustdoendamismenetluse (moodul SG) voi

2. tiiibihindamismenetluse (moodul SB) projekteerimis- ja arendus-
faasis koos tootmise kvaliteedijuhtimise siisteemi menetlusega
(moodul SD) tootmisfaasis voi

3. tiiibihindamismenetluse (moodul SB) projekteerimis- ja arendus-
faasis koos toote vastavustdendamise menetlusega (moodul SF) voi

4. téieliku kvaliteedijuhtimise siisteemi koos projektihindamise menet-
lusega (moodul SHI).

Moodulite kasutamise tingimused rongisiseste ja
raudtecéddrsete allsiisteemide puhul

Mooduli SB (tiiiibihindamine) punkti 4.2 puhul ndutakse projektihin-
damist.

Mooduli SH1 (téielik kvaliteedijuhtimise siisteem koos projektihinda-
misega) punkti 4.2 puhul ndutakse tiiiibikatsetust.

Rongisisese allstisteemi hindamisnouded

Tabelis 6.2 on esitatud kontrollid, mis tuleb rongisisese juhtkaskude ja
signaalimise allsiisteemi vastavustdendamisel ldbida, ja jargitavad
pohiparameetrid.

Olenemata valitud moodulist:

1. peab vastavustdendamine nditama, et rongisisene juhtkdskude ja
signaalimise allsiisteem vastab pohiparameetritele, kui see on
veeremile paigaldatud;

2. ei vaja EU vastavusdeklaratsiooniga hdlmatud koostalitlusvdime
komponentide funktsioonid ja talitlusvdimed lisavastavustdenda-
mist.
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Tabel 6.2

Tegur

Mida hinnata?

Toetavad tdendid

Koostalitlusvoime
komponentide
kasutamine

Kontrollida, kas allsiisteemi integreeri-
tavad koostalitlusvdoime komponendid
on k&ik hdlmatud EU vastavusdeklarat-
siooni ja vastava tdendiga

Dokumentide olemasolu ja
sisu

Kontrollida koostalitlusvéime kompo-
nentide kasutamisele seatud piiranguid
seoses  allslisteemi ja  keskkonna
omadustega

Analiiis dokumentide kont-

rollimise teel

Koostalitlusvéime komponentide puhul,
mida on kontrollitud varasemate juht-
késkude ja signaalimise allsiisteemide
KTK versioonide alusel, kontrollida, et
toend tagab ka vastavuse hetkel kehtiva
KTK nduetele

Mgju analiitis dokumentide
kontrollimise teel

Koostalitlusvéime
komponentide inte-

greerimine allslisteemi

Kontrollida allsiisteemi siseliideste Giget
paigaldust ja toimimist — pohiparameeter
42.6

Kontrollid vastavalt tehnilis-
tele kirjeldustele

Kontrollida, et lisafunktsioonid (mida ei
ole kédesolevas KTKs sitestatud) ei
mojutaks kohustuslikke funktsioone

Mojuanaliiiis

Kontrollida, et ETCS-IDde véirtused
jddvad lubatud vahemikku — pdhipara-
meeter 4.2.9

Projekti tehniliste kirjelduste
kontroll

Veeremiga
integreerimine

Kontrollida seadmete diget paigaldust —
pOhiparameetrid 4.2.2, 4.2.4, 4.2.14 ja
tootja méadratud seadmete paigaldamise
tingimused

Kontrollide tulemused (vasta-
valt pShiparameetrites viidatud
tehnilistele  kirjeldustele ja
tootja paigalduseeskirjadele)

Kontrollida, et rongisisene juhtkédskude
ja signaalimise allslisteem on vastavuses
veeremi keskkonnaga

Dokumentide kontroll (koos-
talitlusvoime  komponentide
toendid ja vdimalikud inte-
greerimisviisid on kontrollitud
veeremi omaduste alusel)

Kontrollida, et parameetrid (nr pidurd-
usparameetrid) on Oigesti konfiguree-
ritud ja et need jddvad Ilubatud
vahemikku

Dokumentide kontroll (para-
meetrite  védartuseid vorrel-
dakse veeremi omadustega)

Integratsioon
B-klassiga

Kontrollida, et véline STM on iihen-
datud rongisisese ERTMSi/ETCSiga
liideste kaudu, mis tihilduvad KTKga

Ei ole midagi testida: standard-
liides on juba koostalitlusvdime
komponendi tasandil testitud.
Selle toimimist juba testiti, kui
kontrolliti  koostalitlusvdime
komponentide  integreerimist
allsiisteemi
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Tegur

Mida hinnata?

Toetavad tdendid

Kontrollida, et rongisiseses ERTMSis/
ETCSis rakendatud B-klassi funkt-
sioonid — pohiparameeter 4.2.6.1 — ei
tekita {ileminekute tottu raudteedérsele
juhtkdskude ja signaalimise allsiistee-
mile lisandudeid

Ei ole midagi testida: kdik on
juba koostalitlusvdoime komp-
onendi tasandil testitud

Kontrollida, et eraldiseisvad B-klassi
seadmed, mis ei ole ithendatud rongisi-
sese ERTMSI/ETCSiga — pohipara-
meeter 4.2.6.1 — ei tekita iileminekute
tottu  raudteeddrsele juhtkdskude ja
signaalimise allsiisteemile lisandudeid

Ei ole midagi testida: liide-
seid ei ole (!)

Kontrollida, et eraldiseisvad B-klassi
seadmed, mis on iihendatud rongisisese
ERTMSI/ETCSiga, mis kasutab (osali-
selt) KTKga mitteiihilduvaid liideseid —
pohiparameeter 4.2.6.1 —, ei tekita
iileminekute tottu raudteeédérsele juhtkas-
kude ja signaalimise allsiisteemile lisa-
ndudeid. Samuti kontrollida, et ei mdju-
tata ERTMSI/ETCSIi funktsioone

Mojuanaliilis

Integreerimine raud-
teeddrsete juhtkdskude
ja signaalimise
allstisteemidega

Kontrollida, et Eurobalise’i telegrammid
on loetavad (selle testi rakendusala on
piiratud antenni dige paigaldamise kont-
rollimisega. Koostalitlusvdime kompo-
nendi tasandil juba ldbi viidud katseid
ei pea kordama) — pdhiparameeter 4.2.5

Katse sertifitseeritud Euroba-
lise’iga: vOime telegrammi
korrektselt lugeda on toetav
toend

Kontrollida, et Euroloopi telegrammid
(vajaduse korral) on loetavad — pdhipa-
rameeter 4.2.5

Katse sertifitseeritud Euroloo-
piga:  vdime  telegrammi
korrektselt lugeda on toetav
toend

Kontrollida, et seadmed saavad
hakkama GSM-Ri hiél- ja andmesidega
(vajaduse korral) — pohiparameeter 4.2.5

Katse sertifitseeritud GSM-R-
vorguga.  Suutlikkus  luua,
sdilitada ja lopetada tihendus
on toetav tdend

To6okindlus, kiidel-
davus, hooldatavus,
ohutus

Kontrollida, et seadmed vastavad
ohutusnduetele — pShiparameeter 4.2.1

Uhises ohutusmeetodis sites-
tatud menetluste rakendamine

Kontrollida kvantitatiivse to6kindluse
sihtvddrtuse saavutamist — pohipara-
meeter 4.2.1

Arvutused

Kontrollida vastavust hooldusnduetele —
punkt 4.5.2

Dokumentide kontroll
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Tegur Mida hinnata? Toetavad tdendid

Integreerimine raud- Kontrollida allsiisteemi kditumist nii | Lébiviidud katsete aruanded.
teeddrsete juhtkdskude | paljudes erinevates todtingimustes kui
ja signaalimise allsiis- | mdistlikkuse piires voimalik (nt liini
teemidega ning teiste | kalle, rongi kiirus, vibratsioon, veojoud, | Méarkus: toendis peab
allstisteemidega: ilmastikutingimused,  juhtkdskude ja | markima, milliseid tingimusi
signaalimise raudteedirsete funktsioo- | testiti, milliseid standardeid
nide ehitus). Katsega peab saama kont- | kohaldati ja milliste kriteeriu-

katsed tootingimustel | rollida: mide alusel loeti katsed
16ppenuks
1. et labisdidu mddtmise funktsioonid
toimivad digesti — pohiparameeter
422,

2. et rongisisene juhtkdskude ja signaa-
limise allsiisteem on vastavuses
veeremi keskkonnaga — pdhipara-
meeter 4.2.16.

Samuti peavad need katsed suurendama
kindlustunnet, et siisteemis ei teki
torkeid.

Nende katsete rakendusalasse ei kuulu
katsed, mis on ldbi viidud varasemates
etappides: arvesse voetakse koostalitlus-
voime komponentidega ldbi viidud
katsed ja simuleeritud keskkonnas
allsiisteemiga 1dbi viidud katsed.

Tootingimustel tehtud katsed ei ole vaja-
likud rongisisese GSM-Ri héilseadme
puhul

(") Sel juhul toimub tleminekute haldamise hindamine koosk®dlas riiklike tehniliste kirjeldustega.

Raudteeddrse allsiisteemi hindamisnéuded

Kédesoleva KTK kohaldamisalas 14bi viidud hindamiste eesmirk on
toendada, et seadmed vastavad 4. peatiikis osutatud nduetele.

Raudteedirse juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi ERTMSi/ETCSi
osa loomiseks on vaja rakendusspetsiifilist teavet. See peaks holmama
jérgmist:

1. liini omadusi, niiteks kalded, kaugused, marsruudielementide ja
Eurobalise’i/Euroloopi seadmete asukohad, kaitstavad kohad jms;

2. ERTMSI/ETCSi siisteemi tdodeldavaid signaalimisandmeid ja
eeskirju.

Kéesolev KTK ei holma kontrolle, millega hinnatakse, kas rakenduss-
petsiifiline teave on dige.

Olenemata valitud moodulist:

1. tabelis 6-3 on esitatud kontrollid, mis tuleb raudteedérse juhtkas-
kude ja signaalimise allsiisteemi vastavustdendamisel sooritada, ja
jérgitavad pohiparameetrid;

2. ei vaja funktsioonid ja talitlusvdimed, mida on koostalitlusvoime
komponentide tasemel juba kontrollitud, lisavastavustdendamist.



2012D0088 — ET — 01.07.2015 — 002.001 — 51

vB
Tabel 6.3
Tegur Mida hinnata? Toetavad tdendid
Koostalitlusvoime Kontrollida, kas koik allslisteemi inte- [ Dokumentide olemasolu ja
komponentide greeritavad  koostalitlusvdime kompo- | sisu
kasutamine nendid on hdlmatud EU vastavusdekla-

ratsiooni ja vastava tdendiga.

Kontrollida koostalitlusvdime kompo-
nentide kasutamisele seatud piiranguid
seoses  allstisteemi  ja  keskkonna
omadustega

Moju analiilis dokumentide
kontrollimise teel

Koostalitlusvdime komponentide puhul,
mida on kontrollitud varasemate juht-
kdskude ja signaalimise allsiisteemi
KTK versioonide alusel, kontrollida, et
toend tagab ka vastavuse hetkel kehtiva
KTK nduetele

Mgju analiitis KTKs viidatud
tehniliste kirjelduste ja koos-
talitluse komponentide tden-
dite vordlemise teel

Rongituvastussiistee-
mide kasutamine

Kontrollida, et valitud tiilibid vastavad
juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi
KTK nouetele —  pohiparameetrid
4.2.10, 4.2.11

Dokumentide kontroll

Koostalitlusvdime
komponentide inte-
greerimine allsilisteemi

Kontrollida, et allsiisteemi siseliidesed
on digesti paigaldatud ja tootavad korra-
likult — pohiparameetrid 4.2.5, 4.2.7

Kontrollid vastavalt tehnilis-
tele kirjeldustele

Kontrollida, et lisafunktsioonid (mida ei
ole kidesolevas KTKs sitestatud) ei
mdjutaks kohustuslikke funktsioone

Majuanaliiiis

Kontrollida, et ETCS-IDde véirtused
jédvad lubatud vahemikku — pdhipara-
meeter 4.2.9

Projekti tehniliste kirjelduste
kontroll

Infrastruktuuriga
integreerimine

Kontrollida seadmete diget paigaldust —
pohiparameetrid 4.2.3, 4.2.4 ja tootja
madratud paigaldustingimused

Kontrollide tulemused (vasta-
valt pdhiparameetrites viidatud
tehnilistele  kirjeldustele ja
tootja paigalduseeskirjadele)

Kontrollida, et raudteeddrne juhtkéskude
ja signaalimise allsiisteem on vastavuses
raudteedirse keskkonnaga

Dokumentide kontroll (koosta-

litlusvGime komponentide
toendeid ja vdimalikke inte-
greerimisviise on  vorreldud

raudteedirsete seadmete omad-
ustega)

Integreerimine raud-

teeddrse signaalimisega

Kontrollida, et k&ik  rakenduses
noutavad funktsioonid on rakendatud
vastavalt kéesolevas KTKs viidatud
tehnilistele kirjeldustele — pdhipara-
meeter 4.2.3

Dokumentide kontroll (taot-
leja projekti tehniline
kirjeldus ja koostalitlusvéime
komponentide tdendid)
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Tegur

Mida hinnata?

Toetavad tdendid

Kontrollida parameetrite diget konfigu-
ratsiooni  (Eurobalise’i  telegrammid,
RBC-sdnumid, teadetetahvlite asukohad

jne)

Dokumentide kontroll (para-
meetrite  védrtuseid vorrel-
dakse raudteeddrsete  ja
signaalimisseadmete
omadustega)

Kontrollida, et liidesed on digesti
paigaldatud ja tootavad korralikult

Projekti vastavustdendamine
ja katsed taotleja esitatud
teabe alusel

Kontrollida, et raudteeddrne juhtkdskude
ja signaalimise allsiisteem to6tab korra-
likult vastavalt raudteedérsetes signaali-
misliidestes olevale teabele (nt Euroba-
lise’i telegrammide asjakohane generee-
rimine LEUs v0i sOnumite genereeri-
mine RBCs)

Projekti vastavustdendamine
ja katsed taotleja esitatud
teabe alusel

Integreerimine rongisi-
seste juhtkdskude ja
signaalimise allsiistee-
mide ning veeremiga

Kontrollida GSM-Ri levi — pdhipara-
meeter 4.2.4

Kohapealsed mddtmised

Kontrollida rongituvastussiisteemide
vastavust kéesoleva KTK nduetele —
pOhiparameeter 4.2.10

Kohapealsed mddtmised

Kontrollida rongituvastussiisteemide
vastavust kéesoleva KTK nouetele —
pOhiparameetrid 4.2.10 ja 4.2.11

Olemasolevatest rajatistest
périnevate tdendite kontrolli-
mine  (juba  kasutatavate
sisteemide puhul); katsete
tegemine vastavalt uutele
tiiiipidele kehtestatud stand-
arditele

Kontrollida, et koik  rakenduses
ndutavad funktsioonid on rakendatud
vastavalt kdesolevas KTKs viidatud
tehnilistele kirjeldustele — pohiparamee-
trid 4.2.3, 4.2.4 ja 4.2.5

Punktis 6.1.2 sitestatud to0st-
senaariumide katsete aruanded
erinevate sertifitseeritud rongi-
siseste juhtkdskude ja signaali-
mise allslisteemidega. Arua-
ndes peab osutama, milliseid
toOstsenaariume testiti, millist
rongisisest seadet kasutati ja
kas katsed viidi 14bi laborites,
katseliinide] ~v0i  reaalsetes
rakendustes

Tookindlus, kiidel-
davus, hooldatavus,
ohutus

Kontrollida vastavust ohutusnduetele —
pOhiparameeter 4.2.1

Uhises ohutusmeetodis sites-
tatud menetluste rakendamine

Kontrollida kvantitatiivsete tookindluse
sihtvédrtuste jargimist — pohiparameeter
42.1

Arvutused

Kontrollida vastavust hooldusnduetele —
punkt 4.5.2

Dokumentide kontroll
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Tegur Mida hinnata? Toetavad tdendid

Integreerimine rongisi- | Testida  allsiisteemi  kditumist nii | Labiviidud katsete aruanded.

seste juhtkdskude ja paljudes erinevates todtingimustes, kui

signaalimise allslistee- | on reaalselt voimalik (nt rongi Kkiirus,
mide ning veeremiga: | rongide arv liinil, ilmastikutingimused). | Mérkus: tdendis peab
Katsega peab saama kontrollida: miérkima, milliseid tingimusi
testiti, milliseid standardeid
katsed tootingimustel kohaldati ja milliste kriteeriu-
1. rongituvastussiisteemide toimivust — [ mide alusel loeti katsed

pohiparameetrid 4.2.10, 4.2.11; 16ppenuks

2. et raudteeddrne juhtkdskude ja
signaalimise allsiisteem on vasta-
vuses raudteeddrse keskkonnaga —
pohiparameeter 4.2.16.

Nimetatud katsed suurendavad ka kind-
lustunnet siisteemsete tdrgete puudumise
kohta.

Nende katsete rakendusalast jadvad vilja
katsed, mis on ldbi viidud varasemates
etappides: arvesse voetakse koostalitlus-
voime komponentide tasandil 1dbi
viidud katseid ja simuleeritud kesk-
konnas allsiisteemil 1dbi viidud katseid.

6.4. KTK nouete osalise tiitmise korral kohaldatavad sitted
6.4.1. Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide osade hindamine

Vastavalt raudtee koostalitlusvdime direktiivi artikli 18 15ikele 5 vdib
teatatud asutus vilja anda vastavustdendeid allsiisteemi teatud osade
kohta, kui asjaomased KTKd seda lubavad.

Nagu on osutatud kdesoleva KTK jaotises 2.2 (Ulatus), koosneb raud-
teeddrne juhtkdskude ja signaalimise allsiisteem kolmest osast ning
rongisisene juhtkdskude ja signaalimise allsiisteem koosneb kahest
osast, mis on nimetatud jaotises 4.1 (Sissejuhatus).

Vastavustdendi voib vilja anda iga kdesolevas KTKs kirjeldatud osa
kohta; teatatud asutus kontrollib ainult konealuse konkreetse osa
vastavust KTK nduetele.

Olenemata valitud moodulist, peab teatatud asutus kontrollima, kas:
1) kdnealuse osa suhtes kehtivad KTK nduded on tdidetud;

2) sama allsiisteemi varem hinnatud muude osade suhtes kehtivad
KTK nduded on endiselt tdidetud.

6.4.2. Juhtkiiskude ja signaalimise allsiisteemi suhtes kehtivate nouete
osaline tditmine seoses KTK piiratud kohaldamisega.

Kui moned olulised nduded on tdidetud riiklike eeskirjade kohaselt,
tuleb koostalitluse komponendi EU vastavussertifikaadis ja allsiisteemi
EU vastavustdendamise sertifikaadis esitada tipne viide kidesoleva
KTK nendele osadele, millele vastavust on hinnatud, ja osadele,
millele vastavust ei ole hinnatud.
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Kui koostalitluse komponendis ei ole rakendatud koiki kdesolevas
KTKs kirjeldatud funktsioone, todparameetreid ega liideseid, voib
EU vastavussertifikaadi vilja anda iiksnes juhul, kui taotleja osutatud
kasutuse korral ei ole rakendamata funktsioonid, liidesed voi toopara-
meetrid vajalikud koostalitluse komponendi integreerimiseks allsiis-
teemi, nditeks (1)

a) rongisisene ERTMSI/ETCSi liides STMiga, kui koostalitluse
komponent on ette nidhtud paigaldamiseks soidukitele, kus viline
STM ei ole vajalik;

b) RBC liides teiste RBCdega, kui RBC on ette ndhtud kasutamiseks
rakenduses, kuhu naabruses asuvaid RBCsid ei ole kavandatud.

Koostalitluse komponendi EU vastavussertifikaat (vdi lisadoku-
mendid) peab vastama koigile jargmistele nduetele:

a) selles ndidatakse, millised funktsioonid, liidesed voi tooparameetrid
ei ole rakendatud;

b) selles esitatakse piisavalt teavet, et oleks voimalik kindlaks méérata
tingimused, milles koostalitluse komponenti saab kasutada;

c) selles esitatakse piisavalt teavet, et oleks vdimalik kindlaks méérata
tingimused ja piirangud, mida kohaldatakse konealust komponenti
sisaldava allsiisteemi koostalitlusvdimele.

Kui juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemis ei ole rakendatud koiki
kéesolevas KTKs kirjeldatud funktsioone, tdoparameetreid ega liide-
seid (nt seetottu, et neid ei ole rakendatud allsiisteemi integreeritud
koostalitluskomponendis), tuleb EU vastavustdendamise sertifikaadis
ndidata, milliste nduete tditmist on hinnatud ning millised on vastavad
tingimused ja piirangud allsiisteemi kasutamisele ja selle iihilduvusele
muude allsiisteemidega.

Igal juhul kooskolastavad teatatud asutused agentuuriga vastavates
sertifikaatides ja tehnilistes dokumentides esitatud koostalitluskompo-
nentide ja allsiisteemide kasutamise tingimuste ja piirangute haldamist
toorithmas, mis on loodud vastavalt Euroopa Parlamendi ja ndukogu
migruse (EU) nr 881/2004 () artikli 21a 15ike 5 kohaselt.

6.4.3. Vastavustoendamise vaheteatis

Kui hinnatakse taotleja osutatud allsiisteemi osade vastavust, mis
erinevad kéesoleva TSI jaotisega 4.1 (Sissejuhatus) lubatud osadest
voi kui ldpetatud on ainult tdendamismenetluse teatavad etapid, on
lubatud vilja anda iiksnes vastavustdendamise vaheteatis.

7. JUHTKASKUDE JA SIGNAALIMISE ALLSUSTEEMIDE KTK
RAKENDAMINE
7.1. Sissejuhatus

Kéesolevas peatiikis on vilja toodud KTK rakendamise strateegia ja
sellega seotud tehnilised meetmed, eclkdige iileminek A-klassi siistee-
midele.

(") Kiesolevas peatiikis kirjeldatud menetlused ei mdjuta vdimalust komponente rithmitada.

(%) Euroopa Parlamendi ja ndukogu méirus (EU) nr 881/2004, 29. aprill 2004, millega
asutatakse Euroopa Raudteeagentuur (agentuuri méairus) (ELT L 164, 30.4.2004, 1k 1).
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7.2.
7.2.1.

7.2.2.

7.2.3.

7.2.4.

Arvestama peab tdsiasjaga, et KTK rakendamist tuleb aeg-ajalt koor-
dineerida teiste KTKde rakendamisega.

Uldiselt kohaldatavad normid

Raudteeddrse juhtkdiskude allsiisteemi voi selle osade tdiendamine voi
uuendamine

Raudteedérse juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi tdiendamine voi
uuendamine voib hdlmata iihte voi kdiki jargmisi osi:

1. automaatblokeerimissiisteem;

2. raadioside;

3. rongituvastus.

Nimetatud raudteeddrse juhtkdskude ja signaalimise allslisteemi eri
osasid vOib seega tdiendada voi uuendada eraldi, kui sellega ei seata
ohtu koostalitlusvoimet. Tehtavad t66d holmavad:

1. GSM-R-funktsioone ja -liideseid,

2. ERTMS-/ECTS-funktsioone ja -liideseid,;

3. rongituvastussiisteemi iihilduvust veeremiga.

Vt iga osa pohiparameetrite méaratlusi peatiikist 4.1 (,,Sissejuhatus”).

Olemasolevad siisteemid

Liikmesriigid peavad tagama, et olemasolevate siisteemide funkt-
sioonid ja nende liidesed jadvad muutmata, vilja arvatud muudatuste
puhul, mida peetakse vajalikuks nende siisteemide ohutusega seotud
vigade parandamiseks.

Spetsiaalsete andmeedastusmoodulite kittesaadavus

Juhul kui kédesoleva KTK kohaldamisalasse kuuluvaid liine A-klassi
automaatblokeerimissiisteemidega ei varustata, peab liikmesriik votma
koik meetmed, et tagada oma olemasoleva B-klassi automaatblokee-
rimissiisteemis voi -siisteemides vilise spetsiaalse andmeedastusmoo-
duli (STM) kittesaadavus.

Sellega seoses tuleb nduetekohaselt tagada STMidele vaba turg, kus
kehtivad odiglased kaubandustingimused. Kui tehnilistel voi érilistel
pShjustel (') ei ole vdimalik STMi Kkittesaadavust tagada, teavitab
asjaomane liikmesriik komiteed selle probleemi pohjustest ning
leevendusmeetmetest, mida ta kavatseb votta, et tagada eelkdige vilis-
riikide ettevotjate juurdepéds infrastruktuurile.

B-klassi lisaseadmed A-klassi seadmetega varustatud liinil

ERTMSY{/ETCSi ja/vdi GSM-Riga varustatud liinile vdib paigaldada
B-klassi lisaseadmeid, et voimaldada A-klassiga mittelihilduvate
veeremite kasutamist iileminekufaasis. B-klassi seadmeid voib kasu-
tada rongis A-klassi siisteemi varusiisteemina. Infrastruktuuriettevotjal
ei ole siiski digust nduda B-klassi siisteemide paigaldamist sellisel
liinil sditvatele koostalitlusvdimelistele rongidele.

(") Nt kui vilise STMi kontseptsiooni realiseeritavust ei ole vdimalik tehniliselt tagada voi

kui B-klassi siisteemide intellektuaalse omandi diguste omamisega seotud voimalikud
probleemid takistavad STM-toote digeaegset arendamist.
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7.2.5.

7.2.6.

Raudteedérsed seadmed peavad lisaks toetama tileminekuid A-klassi ja
B-klassi vahel, kehtestamata rongisisesele juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemile tdiendavaid ndudeid peale kiesolevas KTKs sitestatud
nduete.

A-klassi ja B-klassi seadmetega veeremid

Veerem voOib olla varustatud nii A-klassi kui ka B-klassi siisteemi-
dega, et seda oleks vdimalik kasutada mitmel liinil.

Asjaomane liikmesriik v3ib piirata rongisisese B-klassi siisteemi kasu-
tamist liinidel, kus puudub vastav raudteedédrne siisteem.

Soites liinil, mis on varustatud nii A- kui ka B-klassi siisteemidega,
voivad B-klassi siisteemid olla A-klassi siisteemide varusiisteemideks,
kui rong on varustatud nii A- kui ka B-klassi siisteemiga. See ei tohi
aga olla koostalitlusvdimega seotud ndue.

B-klassi automaatblokeerimissiisteeme vGib rakendada jargmiselt:

1. kasutades STMi, mis to6tab standardse liidese kaudu (vdline STM),
voi

2. integreeritult ERTMSI/ETCSi seadmetega vdi tihendatult mittestan-
dardse liidesega, voi

3. sOltumatult ERTMSI/ETCSi seadmetest, nditeks siisteemi kaudu,
mis voimaldab seadmete vahel iimber liilituda. Raudtee-ettevotja
peab tagama, et iileminekud A- ja B-klassi automaatblokeerimis-
stisteemide vahel toimuvad vastavalt kdesoleva KTK nduetele ja
B-klassi siisteemide suhtes kehtestatud riiklikele normidele.

Kohustuslike ja valikuliste funktsioonide tingimused

Raudteeddrse juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi ning selle ja
teiste allslisteemide vaheliste liideste omadustest tulenevalt vdivad
moningad raudteeddrsed funktsioonid, mis ei ole klassifitseeritud kui
kohustuslikud, olla moningates rakendustes oluliste nduete tditmiseks
vajalikud.

Riiklike voi valikuliste funktsioonide kasutamine raudteedérsetes sead-
metes ei tohi takistada rongidel selliste infrastruktuuride kasutamist,
mis vastavad liksnes rongisisese A-klassi siisteemi kohustuslikele
nduetele, vilja arvatud jargmiste valikuliste rongisiseste funktsioonide
osas:

— ETCSi 3. taseme raudteeddrse rakenduse puhul on ndutav rongi-
sisene rongi terviklikkuse kontrollsiisteem;

— ETCSi 1. taseme raudteeddrse rakenduse puhul, kus kasutatakse
soidusignaalide uuendamise siisteemi, on ndutav vastav rongisi-
sene sdidusignaalide uuendamise funktsioon, kui kédivituskiiruseks
on ohutusega seotud pdhjustel seatud null (nt kaitse ohtlikes punk-
tides);

— kui ETCSi t60ks on vajalik andmeedastus raadioside teel, peavad
GSM-Ri andmeedastusteenused vastama ETCSi andmeedastus-
nouetele;

— rongisisene koost, mille hulka kuulub KERi STM, vdib muuta
vajalikuks K-liidese rakendamise.
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7.2.7.

7.2.7.1.

7.2.7.2.

7.2.8.

GSM-Ri spetsiifilised rakenduseeskirjad
Raudteedédrsed rajatised

GSM-Ri paigaldamine on kohustuslik, kui:

1. raudteedérse juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi raadioside osa
paigaldatakse esmakordselt;

2. juba kasutusel oleva raudteeddrse juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemi raadioside osa tdiendatakse sellisel viisil, et see
muudab allsiisteemi funktsioone voi toimivust. See ei kehti
muudatuste suhtes, mida peetakse vajalikuks olemasolevate raja-
tiste ohutusega seotud puudujiidkide parandamiseks.

Rongisisesed rajatised

GSM-Ri paigaldamine veeremile, mida kavatsetakse kasutada liinil,
mille vdahemalt iiks 16ik on varustatud A-klassi liidestega (isegi kui
need katavad B-klassi siisteemi), on kohustuslik juhul, kui:

1. rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi raadioside osa
paigaldatakse esmakordselt;

2. juba kasutusel oleva rongisisese juhtkdskude ja signaalimise
allstisteemi raadioside osa tdiendatakse sellisel viisil, et see
muudab allsiisteemi funktsioone vo&i toimivust. See ei kehti
muudatuste suhtes, mida peetakse vajalikuks olemasolevate raja-
tiste ohutusega seotud puudujiédkide parandamiseks.

Rongituvastussiisteemide spetsiifilised rakenduseeskirjad

Kéesoleva KTK kontekstis tdhendab rongituvastussiisteem raudtee
adrde paigaldatud seadet, mis jélgib sdidukite olemasolu voi puudu-
mist kas kogu marsruudi liinil voi selle kohalikul 16igul.

Raudteeidirseid siisteeme (nt blokeerimisseadmed voi iilesdidukohtade
juhtseadmed), mis kasutavad tuvastussiisteemidest périnevaid
andmeid, ei loeta rongituvastussiisteemi osaks.

Kédesolevas KTKs on sdtestatud nduded veeremi liidesele ainult
sellises ulatuses, mida on vaja ihilduvuse tagamiseks KTKga vasta-
vuses olevate veeremite ja infrastruktuuri vahel.

Juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemide KTK nouetele vastavat
rongituvastussiisteemi v0ib rakendada soltumatult ERTMSi/ETCSi
voi GSM-Ri rakendusest, ent see vdib soltuda B-klassi signaalimis-
stisteemidest voi erinduetest nt tilesdidukohtade seadmetele.

Kéesoleva KTK ndudeid rongituvastussiisteemidele peab jargima, kui:

1. rongituvastussiisteeme tdiendatakse;

2. rongituvastussiisteeme uuendatakse, eeldusel et kdesoleva KTK
nduete jdrgimine ei tihenda teiste raudteeddrsete vOi rongisiseste
siisteemide soovimatuid muudatusi voi tdiendusi;

3. rongituvastussiisteeme uuendatakse, kui seda nduab rongituvastus-
slisteemist périnevat teavet kasutavate raudteedidrsete siisteemide
tdiendus vOi uuendus;

4. B-klassi  automaatblokeerimissiisteemid  eemaldatakse  (kui
rongituvastus- ja automaatblokeerimissiisteemid on integreeritud).
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Uleminekuetapil tuleb hoolt kanda selle eest, et KTKga iihilduva
rongituvastussiisteemi paigaldamine avaldaks minimaalset negatiivset
moju olemasolevatele KTKga mitteiihilduvatele veeremitele.

Selle saavutamiseks soovitatakse infrastruktuuriettevtjal valida
KTKga tihilduv rongituvastussiisteem, mis Uhtlasi ihilduks antud
infrastruktuuril juba sditvate KTKga mittetihilduvate veeremitega.

7.2.9. Erijuhtumid
729.1. Sissejuhatus

Allpool loetletud erijuhtudel voib kohaldada jargmisi erisatteid.

Erijuhtumid jagunevad kahte kategooriasse: sitteid kohaldatakse kas
pusivalt (P-juhtum) vdi ajutiselt (A-juhtum).

Kéesolevas KTKs kasitatakse A3-juhtumitena neid ajutisi juhtumeid,
mis esinevad veel pérast aastat 2020.

Punktides 7.2.9.2-7.2.9.7 sitestatud erijuhtumeid tuleks lugeda koos
4. peatiiki asjaomaste ldikudega ja/voi seal viidatud tehniliste kirjel-
dustega.

Erijuhtumid asendavad vastavaid 4. peatiikis sdtestatud ndudeid.

Kui 4. peatiiki asjaomases 10igus sétestatud nouded ei kuulu erijuh-
tumi alla, ei ole nimetatud ndudeid punktides 7.2.9.2—7.2.9.7 korratud
ning neid kohaldatakse muutmata kujul.

729.2. Belgia

Erijuhtum Kategooria Mirkused

4.2.10. Raudteedérsed rongituvastussiisteemid A3 Kohaldatav  kiirraud-

Viide 77, punkt 3.12.4: teestisteemi liinil 1
See erijuhtum on seotud

kaugus esimese ja viimase telje L vahel — TVMi kasutamisega

(by + by) (joonis 1) on vdhemalt 15 000 mm

4.2.10. Raudteeddrsed rongituvastussiisteemid A3 Kohaldatav  kiirraud-

" i i liinidel 1

Viide 77, punkt 3.1.8: teestisteemi. liinidel 1,
2,3, 4

iksiku veeremiliksuse vOi rongikoosseisu

kaal on vihemalt 40 t. See erijuhtum on scotud

TVMi kasutamisega
Kui tiksiku veeremiiiksuse voi rongikoos-
seisu kaal jddb alla 90 t, peaks veeremiiiksu-
sele olema paigaldatud manddverdamist
tagav siisteem, mille elektribaas on vdrdne
16 000 mm-ga vdi suurem
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7.2.9.3.

Uhendkuningriik
Erijuhtum Kategooria Mirkused
4.2.10. Raudteeéddrsed rongituvastussiisteemid A3 Kohaldatav  kiirraud-
Viide 77, punkt 3.1.2.4: teesisteemi liinil 1
kaugus esimese ja viimase telje L vahel — See erijuhtum on seotud
(by + by) (joonis 1) on vihemalt 15 000 mm TVMi kasutamiscga
4.2.10. Raudteeddrsed rongituvastussiisteemid A3
Viide 77, punkt 3.1.4.1:
lisaks punktis 3.1.4.1 esitatud nouetele
kehtivad liivatamisele mootorrongide veojou
suurendamiseks jargmised nouded:
a) see ei ole lubatud esimese telje ees
kiirusel kuni 40 km/h ja
b) see on lubatud ainult juhul, kui saab toes-
tada, et veel vdhemalt kuus mootorrongi
telge jadvad laotamise kohast tahapoole
4.2.12. ERTMSV/ETCSi DMI (juhi-masina A3 Seda erijuhtumit 1dheb
liides) vaja kohe, kui DMI
. . tehnilise  kirjeldusega
Viide 51: seotud avatud punkt
rongi tunnuskoodi sisestamiseks on lubatud on suletud.
kasutada tdhtnumbrilist klaviatuuri, kui . .
. .- Koostalitlust see ei
vastaval eesmdrgil kehtestatud tehnilise ~
.. o . L . mojuta
eeskirjaga on nodutav tdhtnumbriliste rongi
tunnuskoodide toetamine
4.2.12. ERTMSI/ETCSi DMI (juhi-masina A3 Antud erijuhtumit 1&heb
liides) vaja kohe, kui DMI
. ) tehnilise  kirjeldusega
Viide 51: seotud avatud punkt on
ETCSi DMI-1 on lubatud kuvada rongi suletud.
diinaamilise kiiruse andmeid iihikus miili/ . .
AR " R Koostalitlust see ei
tunnis (ja ndidata ,mph”), kui sdidetakse ~
TR . mojuta
Suurbritannia pdhivorgu liinidel.
4.2.10  Raudteedirsed rongituvastussiisteemid T3 Kohaldatav Pohja-
Viide 77, punkt 3.1.3.1: firimaal
1 600 mm rodpmelaiusega vorgus on ratta-
poia viikseim laius (Bg) 127 mm
4.2.10  Raudteeddrsed rongituvastussiisteemid T3 Kohaldatav Pohja-
lirimaal

Viide 77, punkt 3.1.3.3:

1 600 mm roopmelaiusega vorgus on ratta-
harjade viikseim paksus (Sy) 24 mm




2012D0088 — ET — 01.07.2015 — 002.001 — 60

7.2.94.

7.2.9.5.

Prantsusmaa

Erijuhtum

Kategooria

Mirkused

4.2.10.
Viide 77, punkt 3.1.2.4:

Raudteedirsed rongituvastussiisteemid

kaugus esimese ja viimase telje L vahel —
(b; + by) (joonis 1) on vihemalt 15 000 mm

A3

See erijuhtum on seotud
TVMi kasutamisega

4.2.10.
Viide 77, punkt 3.1.9:

Raudteedirsed rongituvastussiisteemid

rattapaari vastastikuste rataste veerepindade
vaheline elektritakistus ei ole suurem kui
0,05 oomi, mdddetud pingega, mis jadb 1,8
V alalisvoolu ja 2,0 V alalisvoolu vahele
(avatud vooluring).

Lisaks peab rattapaari vastastikuste rataste
veerepindade reaktants vdhemalt 10 ARMS
mddtevoolu ja 2 VRMS avatud pingega
olema viiksem kui /100 millioomi, kui f
on 500 Hz — 40 kHz.

A3

See erijuhtum vdidakse
iile vaadata, kui roopaa-
helate sageduste halda-
misega seotud avatud
punkt on suletud

4.2.10.
Viide 77, punkt 3.1.8:

Raudteedirsed rongituvastussiisteemid

iksiku veeremiiiksuse vdi rongikoosseisu
kaal on vdhemalt 40 t.

Kui iiksiku veeremiiiksuse vOi rongikoos-
seisu kaal jadb alla 90 t, peaks veeremiiiksu-
sele olema paigaldatud manddverdamist
tagav siisteem, mille elektribaas on vdrdne
16 000 mm-ga vdi on suurem.

A3

See erijuhtum on seotud
TVMi kasutamisega

4.2.10.
Viide 77, punkt 3.1.3.2:

Raudteedirsed rongituvastussiisteemid

modde D (joonis 2) ei tohi olla viiksem kui:

450 mm, olenemata kiirusest

5 aastat

Poola

Erijuhtum

Kategooria

Mirkused

4.2.10. Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
Viide 77, punkt 3.1.9:

rattapaari vastastikuste rataste veerepindade
vaheline elektritakistus ei ole suurem kui
0,05 oomi, mdddetud pingega, mis jadb 1,8
V alalisvoolu ja 2,0 V alalisvoolu vahele
(avatud vooluring).

Lisaks peab rattapaari vastastikuste rataste
veerepindade reaktants vdhemalt 10 ARMS
modtevoolu ja 2 VRMS avatud pingega
olema viiksem kui /100 millioomi, kui f
on 500 Hz — 40 kHz.

A3

See erijuhtum voidakse
iile vaadata, kui ro0paa-
helate sageduste halda-
misega seotud avatud
punkt on suletud
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729.6. P» M2 Leedu, Léti ja Eesti «

Erijuhtum

Kategooria Mirkused

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
Viide 77, punkt 3.1.3.3:

1 520 mm rodpmelaiusega vorgus on ratta-
harjade viikseim paksus (Sy) 20 mm

T3 Seda erijuhtumit on
vaja seni, kuni
1 520 mm raudtee-
vorgus liiguvad CME-
vedurid

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
Viide 77, punkt 3.1.3.4:

1 520 mm rédpmelaiusega vOrgus on ratta-
harjade vidikseim paksus (S;) 26,25 mm

T3 Seda erijuhtumit on
vaja seni, kuni
1520 mm raudtee-
vorgus liiguvad CME-
vedurid

7.2.9.7. Rootsi

Erijuhtum

Kategooria Mirkused

Mobiilside funktsioonid raudteedele —
GSM-R

» M2 Viide 33 «, viide 4.2.3:

4.2.4.

on lubatud kasutada rongisiseseid juhtkés-
kude ja signaalimise allsiisteeme, sealhulgas
2-vatiseid GSM-R-rongiraadioid ja
ETCS-andmesideraadioid. Allstisteemid
peavad olema suutelised to6tama raudteevor-
kudes kuni 82 dBm.

P Koostalitlust see ei

mdjuta

7298. Luksemburg

Erijuhtum

Kategooria Mirkused

4.2.10.
Viide 77, punkt 3.1.2.4:

Raudteedirsed rongituvastussiisteemid

1. Veeremiiiksusele paigutatud liivatamis-
seadmete viljund ei tohi iiletada 0,3 1
minutis rodpa kohta.

2. Infrastruktuuriregistris madratletud
jaamades on liivatamine keelatud.

3. Liivatamine podrangute piirkonnas on
keelatud.

4. Piiranguid ei kohaldata hddapidurdusele.

A3

7.3. ERTMSi eeskirjad

7.3.1. ERTMSi Euroopa arenduskava

Kéesolevas osas esitatakse KTK rakendamise strateegia (ERTMSi
Euroopa arenduskava). Selles kirjeldatakse etappe, mis tuleb ldbida,
et saavutada jarkjarguline iileminek praegusest olukorrast 1opliku
olukorrani, kus vastavus KTKdele on muutunud normiks.
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7.3.2.1.

73.2.2.

7.3.2.3.

ERTMSi Euroopa arenduskava ei kohaldata raudteeliinide suhtes
sellise litkmesriigi territooriumil, mille raudteevorgustik ei ole iihen-
datud tlejadnud tihenduse raudteevorgustikuga vai on sellest eraldatud
merega vdi geograafiliste eritingimuste vdi erineva roopmevahe tottu.

ERTMSi raudteedidrsete seadmete paigaldamine

ERTMSi Euroopa arengukava eesmirk on tagada ERTMSiga varus-
tatud veduritele, mootorvagunitele ja muudele raudteeveeremitele jark-
jargult juurdepads suuremale hulgale liinidele, sadamatele, terminali-
dele ja sorteerimisjaamadele, vajamata seejuures peale ERTMSi tiien-
davaid riigisiseseid seadmeid.

See ei tdhenda, et olemasolevad B-klassi siisteemid tuleb kavas kasit-
letud raudteeliinidelt eemaldada. Rakenduskavas ette nahtud kuupée-
vaks peab siiski ERTMSiga varustatud veduritele, mootorvagunitele ja
muudele raudteeveeremitele olema tagatud ligipdds arenduskavaga
holmatud liinidele, ilma et sellistelt sodidukitelt ndutaks B-klassi
stisteemide paigaldamist.

Terminalialad, nditeks sadamad vOi teatavad raudteeliinid sadamas,
mis ei ole B-klassi siisteemiga varustatud, tdidavad punktis 7.3.2.2
kehtestatud ndudeid, kui raudteeveeremitele tagatakse ligipdds sellis-
tele terminalialadele ilma eeltingimuseta, et need oleks varustatud
automaatblokeerimissiisteemiga.

Kahe- voi enamarédpmeliste liinide puhul peetakse liini ERTMSiga
varustatuks juhul, kui kaks roobasteed on sellega varustatud ja
voimaldavad rongiliiklust mélemas suunas. Kui teatavas transpordiko-
ridori 16igus on mitu raudteeliini, peab vdhemalt {iks liin 1digu kohta
olema ERTMSiga varustatud ning kogu koridor loetakse varustatuks
juhul, kui vdhemalt iiks liin on varustatud kogu koridori pikkuses.

Koridorid

Punktis 7.3.4 kirjeldatud kuus koridori varustatakse ERTMSiga kone-
aluses punktis esitatud ajakava kohaselt (1).

Uhendus Euroopa peamiste sadamate, sorteeri-
misjaamade, kaubaterminalide ja kaubaveoala-
dega

Punktis 7.3.5 loetletud sadamad, sorteerimisjaamad, kaubaterminalid
ja kaubaveoalad tihendatakse vdhemalt ihega punktis 7.3.4 nimetatud
kuuest koridorist punktis 7.3.5 kindlaks méaératud kuupéevaks ja tingi-
mustel.

Kiirraudteevdrgustik

Raudteeddrsete ERTMSI/ETCSi seadmete paigaldamine on kohus-
tuslik, kui:

1. paigaldatakse esmakordselt raudteedérse juhtkdskude ja signaali-
mise allsiisteemi automaatblokeerimissiisteemi osa (koos B-klassi
siisteemiga voi ilma selleta) voi

2. tdiendatakse olemasolevat raudteedirse juhtkdskude ja signaalimise
allstisteemi automaatblokeerimissiisteemi osa, kui see muudaks
olemasoleva siisteemi funktsioone, talitlusvdimet ja/voi koostalit-
lusega seotud liideseid (raadiosidet). See ei kehti muudatuste
suhtes, mida peetakse vajalikuks olemasolevate rajatiste ohutusega
seotud puudujddkide parandamiseks.

(") Punktis 7.3.4 on kehtestatud nende koridoride varustamise téhtajad ERTMSi vdrgustiku

jéarkjargulist rajamist silmas pidades. Mitmel juhul on olemas vabatahtlikud kokkulepped
varasemate tihtacgade kohta.
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7.3.2.4.

7.3.2.5.

ERTMS/ETCS on soovitatav paigaldada siis, kui juba kasutatava liini
18igu infrastruktuuri voi energia allsiisteemi tuleb tdiendada, uuendada
voi hooldada, eeldusel et ERTMSi/ETCSi paigaldamine kdnealusele
liinildigule moodustab vahem kui 10 % tdiendamiseks, uuendamiseks
voi hoolduseks vajalikust koguinvesteeringust.

ELi rahastatavad projektid

Ilma et see piiraks punktide 7.3.2.1, 7.3.2.2 ja 7.3.2.3 kohaldamist, on
seoses Euroopa Regionaalarengu Fondist ja/voi Uhtekuuluvusfondist
(ndukogu 11. juuli 2006. aasta mairus (EU) nr 1083/2006, millega
ndhakse ette tldsdtted Euroopa Regionaalarengu Fondi, Euroopa
Sotsiaalfondi ja Uhtekuuluvusfondi kohta) (1) ja/vdi TEN-T vahendi-
test (Euroopa Parlamendi ja ndukogu otsus nr 1692/96/EU) (?) toeta-
tavate raudteeinfrastruktuuri projektidega ERTMS/ETCSi paigalda-
mine kohustuslik jargmistel juhtudel:

1. esmakordsel raudteedirse juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi
automaatblokeerimissiisteemi osa paigaldamisel voi

2. juba kasutatavate raudteeddrse juhtkdskude ja signaalimise allsiis-
teemi automaatblokeerimissiisteemi osa tdiendamise puhul, kui see
muudab allsiisteemi funktsioone voi toimivust.

Teavitamine

Liikmesriigid teatavad iga punktis 7.3.4 kirjeldatud koridorildigu
kohta komisjonile {iiksikasjaliku ajakava koridorildigu ERTMSiga
varustamiseks voi kinnitavad, et 16ik on juba ERTMSiga varustatud.
Vastav teave edastatakse komisjonile hiljemalt kolm aastat enne
ERTMSi paigaldamise tdhtaega punktis 7.3.4 kirjeldatud koridori-
16igus.

Liikmesriigid teatavad iga punktis 7.3.5 loetletud sadama, sorteerimis-
jaama, kaubaveoterminali v3i kaubaveoala kohta konkreetsed liinid,
mida kasutatakse vastava objekti iihendamiseks iihega punktis 7.3.4
loetletud koridoridest. Konealune teave esitatakse komisjonile hilje-
malt kolm aastat enne punktis 7.3.5 mérgitud kuupdeva ning selles
ndidatakse dra vastava sadama, sorteerimisjaama, kaubaveoterminali
voi kaubaveoala ERTMSiga varustamise téhtaeg. Euroopa Komisjon
voib vajaduse korral nduda kohandamist, eelkdige selleks, et tagada
ERTMSiga varustatud liinide kokkusobivus piiridel. Liikmesriigid
teatavad konealuste liinide kohta komisjonile iiksikasjaliku ajakava
nende ERTMSiga varustamiseks voi kinnitavad, et need liinid on
juba ERTMSiga varustatud. Konealune teave esitatakse komisjonile
hiljemalt kolm aastat enne punktis 7.3.5 maérgitud kuupdeva ning
selles ndidatakse dra vastava sadama, sorteerimisjaama, kaubaveoter-
minali v3i kaubaveoala ERTMSiga varustamise téhtaeg.

Uksikasjalikus ajakavas niidatakse eelkdige &ra liini varustamise
pakkumismenetluse ldpetamise tdhtaeg, menetlused, mis on kehtes-
tatud selleks, et tagada konealuses koridoris koostalitlusvoime naaber-
riikidega, ning projekti pdhietapid. Liikmesriigid teavitavad komisjoni
iga kaheteistkiimne kuu tagant konealuste liinide ERTMSiga varusta-
mise kdigust, saates komisjonile ajakohastatud ajakava.

(") ELT L 210, 31.7.2006, Ik 25.

@ EUT L 228, 9.9.1996, Ik 1.
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7.3.2.6.

7.3.3.
7.3.3.1.

Viivitused

Kui liikmesriigil on pdhjust arvata, et kdesolevas otsuses sdtestatud
téhtaegadest kinnipidamisega vo0ib esineda raskusi, teatab ta sellest
viivitamata komisjonile. Liikmesriik esitab komisjonile toimiku
projekti tehnilise kirjelduse ja ajakohastatud rakenduskavaga.
Toimikus selgitatakse ka viivituse pohjusi ning ndidatakse &dra paran-
dusmeetmed, mis liikmesriik on votnud.

Liikmesriigile v3ib lubada kuni kolm aastat ajapikendust, kui viivituse
pOhjuseks on asjaolud, mis ei soltu litkmesriigist, nagu tarnijapoolne
lepingu rikkumine voi sobivate katsesdidukite puudumisest tingitud
probleemid seoses kinnitusprotsessiga. Liikmesriik vdib sellist piken-
dust taotleda ainult juhul, kui on tdidetud jargmised tingimused:

1. punktis 7.3.2.5 osutatud teated esitati vajaduse korral digeaegselt
ja need sisaldasid kogu ndutud teavet;

2. punkti 7.3.2.6 esimeses 10igus osutatud toimik sisaldab selgeid
toendeid selle kohta, et viivituse pohjused ei sdltunud liikmesrii-
gist;

3. rongisiseste ja raudteedirsete seadmete tarnete ning toodete inte-
greerimise ja testimise koordineerimise eest vastutab pédev asutus;

4. olemasolevaid laboreid on nduetekohaselt kasutatud;

5. on esitatud tdendid selle kohta, et viivituse minimeerimiseks on
vdetud asjakohaseid meetmeid.

Komisjon tutvub esitatud toimikuga ja liikmesriigi kavandatavate
meetmetega ning teavitab direktiivi 2008/57/EU artiklis 29 osutatud
komiteed uurimise tulemusest.

ERTMSi rongisiseste seadmete paigaldamine
Uued veeremiliksused

Esimest korda kasutusele votmise loa saanud uued veeremiiiksused
varustatakse ERTMSiga vastavalt lisa A tabelis A2 loetletud spetsifi-
katsioonide komplektile nr 1 voi spetsifikatsioonide komplektile nr 2.

Alates 1. jaanuarist 2018 varustatakse esimest korda kasutuselevot-
misloa saanud uued sdidukid ERTMSiga ainult vastavalt lisa A tabelis
A2 loetletud spetsifikatsioonide komplektile nr 2.

ERTMSiga varustamise nduet ei kohaldata uute mobiilsete raudteeta-
ristu ehitus- ja hooldusseadmete, uute manddvervedurite ega muude
selliste uute sdidukite suhtes, mis ei ole ette ndhtud kasutamiseks
suurel kiirusel, kui need on ette ndhtud ainult riigisiseseks kasutami-
seks viljaspool punktis 7.3.4 maédratletud koridore ning viljaspool
lilne, mis tagavad ihenduse punktis 7.3.5 médratletud Euroopa
peamiste sadamate, sorteerimisjaamade, kaubaterminalide ja kauba-
veoaladega, voi kui nad on ette ndhtud TEN-vélises vorgus piiriiilese
veoteenuse osutamiseks, nt vedu naaberriigi esimese jaamani vOi
esimese jaamani, kus asuvad naaberriigis edasi vedamist voimaldavad
jatkuithendused.



2012D0088 — ET — 01.07.2015 — 002.001 — 65

7.3.3.2.

7.3.3.3.

Olemasolevate veeremiiksuste wuuendamine ja
taastamine

Olemasolevatele veeremiiiksustele ERTMSI/ETCSi paigaldamine on
kohustuslik, kui suurel kiirusel kasutamiseks ette nihtud olemasoleva
veeremiiiksuse rongisisesele juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemile
paigaldatakse uus automaatblokeerimissiisteemi osa.

Lisanduded

Liikmesriigid vodivad kohaldada riigisiseselt tdiendavaid ndudeid,
eelkdige selleks, et

1) lubada ERTMSiga varustatud liinidel sditma ainult ERTMSiga
varustatud vedurid, et olemasolevad riigisisesed siisteemid saaks
kasutusest korvaldada;

2) nduda uute ja uuendatud voi taastatud mobiilsete raudteetaristu
ehitus- ja hooldusseadmete, manddvervedurite ja/voi muude veere-
miliksuste varustamist ERTMSiga ka juhul, kui need on ette
néhtud ainult riigisiseseks kasutamiseks.
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7.3.4. Koridore moodustavad raudteeliinid

Koridor A — ERTMS paigaldatakse aastaks 2015

Rotterdam
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Borgomanero Qlallarae iMonza \

. @ Olmoneta
iMilano
Paia PRI

Vignale w#~-__ gragwa
Cremona

Piacenza

.....Varustatakse aastaks 2020 !

Alessandria

Ovada

Genova
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(") Ilma et see piiraks iileeuroopalisi kiirraudteevorgustikke kisitlevate digusaktide kohalda-

mist, vdivad ithendusteeks olla kiirliinide 18igud tingimusel, et roobasteed ndhakse ette
ka kaubarongidele. 2020. aastaks varustatakse ERTMSiga vidhemalt iiks iihendustee
Taani ja Saksamaa vahel (Flensburg—Hamburg vdi Redby—Puttgarden), kahte ithendus-
teed ei pea selleks tahtajaks tingimata ERTMSiga varustama. Brenneri peatunnel varus-
tatakse ERTMSiga pérast infrastruktuuritoode valmimist (tdhtaeg aasta 2020).
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Koridor C (%)
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Koridor D (V)

Varustatakse aastaks 2015
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(*) 2020. aastaks varustatakse ERTMSiga veel kaks haru: Montmélian—Grenoble—Valence ja
Lyon—Valence—Arles—Miramas (Rhone’i vasakul kaldal).
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Koridor E
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Koridor F
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7.3.5.

Euroopa peamised sadamad, sorteerimisjaamad, kaubaterminalid ja

kaubaveoalad
Riik Kaubaveoala Kuupdev Mirkus

Belgia Antwerpen 31.12.2015 | 2020. aastaks lisatakse ka

ithendus Rotterdamiga.
Gent 31.12.2020
Zeebrugge 31.12.2020

Bulgaaria Burgas 31.12.2020 | Uhendus koridoriga E nduab,
et ERTMSiga varustatakse
16igud  Burgas—Sofia  ja
Sofia—Vidin—Calafat ning
Calafat-Curtici ~ Rumeenias
(PP22).

Tsehhi Vabariik Praha 31.12.2015

Lovosice 31.12.2020

Taani Taulov 31.12.2020 | Selle terminali iihendamine
nduab, et ERTMSiga varus-
tatakse liin Flensburg—Pad-
borg (vt koridori B joonea-
lust mérkust).

Saksamaa Dresden (1) 31.12.2020 | 2020. aastaks tagatakse ka
otselihendus koridoride E ja F
vahel (Dresdenist Hannoveri).

Liibeck 31.12.2020
Duisburg 31.12.2015
Hamburg (%) 31.12.2020
Koln 31.12.2015
Miinchen 31.12.2015
Hannover 31.12.2015
Rostock 31.12.2015
Ludwigshafen/ 31.12.2015
Mannheim

Niirnberg 31.12.2020

Kreeka Pireas 31.12.2020 | Uhendus koridoriga E nduab,

et ERTMSiga varustatakse
Kulata—Sofia 16ik Bulgaarias.
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Riik Kaubaveoala Kuupdev Mirkus
Hispaania Algeciras 31.12.2020
Madrid 31.12.2020
Pamplona 31.12.2020 | Vaja on kolme iihendusteed:
tthendustee Pariisiga Hendaye’
kaudu, Pamplona—Madridi
tihendustee ja Pamplona iihen-
dustee koridoriga D Zaragoza
kaudu.
Zaragoza 31.12.2020
Tarragona 31.12.2020
Barcelona 31.12.2015
Valencia 31.12.2020
Prantsusmaa Marseille 31.12.2020
Perpignan 31.12.2015
Avignon 31.12.2015
Lyon 31.12.2015
Le Havre 31.12.2020
Lille 31.12.2020
Dunkerque 31.12.2020
Pariis 31.12.2020 | 2020. aastaks luuakse jérg-
mised iihendusteed: i)
Hendaye, ii) La Manche’i
tunnel, iii) Dijon, iv) Metz
Epernay’ ja  Chéalons-en-
Champagne’i kaudu.
Itaalia La Spezia 31.12.2020
Genova 31.12.2015
Gioia Tauro 31.12.2020
Verona 31.12.2015
Milano 31.12.2015
Taranto 31.12.2020
Bari 31.12.2020
Padova 31.12.2015
Trieste 31.12.2015
Novara 31.12.2015
Venezia 31.12.2020
Bologna 31.12.2020
Rooma 31.12.2020
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Riik Kaubaveoala Kuupdev Mirkus
Luksemburg Bettembourg 31.12.2015
Ungari Budapest 31.12.2015
Madalmaad Amsterdam 31.12.2020
Rotterdam 31.12.2015 | 2020. aastaks luuakse ka
ithendus Antwerpeniga.
Austria Graz 31.12.2020
Viin 31.12.2020
Poola Gdynia 31.12.2015
Katowice 31.12.2020
Wroctaw 31.12.2015 | 2020. aastaks varustatakse
ERTMSiga Wroclawi-Leg-
nica liin, et tagada otsei-
hendus Saksamaa piiriga
(Gorlitziga).
Gliwice 31.12.2015
Poznan 31.12.2015
Varssavi 31.12.2015
Portugal Sines 31.12.2020
Lissabon 31.12.2020
Rumeenia Constanta 31.12.2015
Sloveenia Koper 31.12.2015
Ljubljana 31.12.2015
Slovakkia Bratislava 31.12.2015
Suurbritannia Bristol Terminal ithendatakse seoses

koridori C pikendamisega La
Manche’i tunnelini.

(") Saksamaa annab endast parima, et varustada koridori E Dresdeni — T8ehhi piiri 16ik enne nime-

tatud tdhtaega.

(®) Saksamaa tagab seadmetega varustatud raudteeiihenduse Hamburgiga, kuid sadamapiirkond vdib

olla 2020. aastaks varustatud ainult osaliselt.
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M1
LISA A
Viited
Iga pohiparameetri viite kohta (kdesoleva KTK 4. peatiikk) on alljargnevas
tabelis mérgitud vastavad kohustuslikud tehnilised kirjeldused tabelis A2 esitatud
viitenumbri kaudu.
Tabel Al
Viide 4. peatiikis (\V’t”i:’t‘):?z‘;r) Viide 4. peatiikis (\V/t“i:gfc‘{“/z‘;‘)
4.1 424 c 67
4.1a 1, 4 424 d 68
4.1b 32 424 ¢ 73, 74
4.1c 3 424 f 32, 33
424 ¢ 48
4.2.1 424 h 69, 70
42.1 a 27, 78 424 71, 72
YM2 424k 75, 76
YM1 4.2.5
425 a 64, 65
4.2.2 425b 10, 39, 40
422.a 14 425 ¢ 19, 20
4220 1, 4, 13, 15, 60 425d 9, 43
422.c¢c 31,37 b,cjad 425 ¢ 16, 50
4224d 18, 20
422.e 6 4.2.6
YM2 426 a 8, 25, 26, 36¢, 49, 52
4.2.2f 7, 81, 82 426 b 29, 45
YM1 426 c 46
426d 34
4.2.3 426 ¢ 20
423 a 14 426 f 44
423 b 1, 4, 13, 15, 60
423 ¢ 31,37 b, ¢, d 4.2.7
423d 18, 21 427 a 12
427b 62, 63
4.2.4 427 ¢ 34
424 a 64, 65 42.74d 9
424 b 66 427 ¢ 16
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M1
.. s Viitenumber . s Viitenumber
Viide 4. peatiikis (vt tabel A2) Viide 4. peatiikis (vt tabel A2)
4.2.11
4211 a 77 (punkt 3.2)
4.2.8
428 a 11, 79 4.2.12
4212 a 6, 51
4.2.9 4.2.13
4213 a 32, 33, 51, 80
429 a 23
4.2.14
4.2.10 4214 a 5
4.2.10 a 77 (punkt 3.1)
4.2.15
4215 a 38
Tehnilised kirjeldused
Kohaldatakse iiht kdesoleva lisa tabelis A2 esitatud kahest tehniliste kirjelduste
kogumist.
Tabelis A2 loetletud tehnilises kirjelduses viidatud dokumendid on ainult infor-
matiivse tdhendusega, kui tabelis A2 ei ole sétestatud teisiti.
Mdrkus: tabelis A2 mérkega ,,reserveeritud” tahistatud tehnilised kirjeldused on
loetletud avatud punktidena ka lisas G, kui vastavate avatud punktide
sulgemiseks on vaja osutada siseriiklikele eeskirjadele. Avatud punktina
loetlemata reserveeritud dokumente kavatsetakse késitada siisteemi
taiustusena.
Tabel A2
Kohustuslike tehniliste kirjelduste loend
M2
Tehniliste kirjelduste kogumik #1 Tehniliste kirjelduste kogumik #2
Vi (ETCSi arendusalus 2 ja GSM-Ri arendusalus 0) (ETCSi arendusalus 3 ja GSM-Ri arendusalus 0)
ntenr
Viide Tehnilise ki'rj'elduse Versioon Mirku- Viide Tehnilise kigielduse Versioon Mirku-
pealkiri sed pealkiri sed
1 ERA/ ERTMS/ETCS 5.0 Vilja jaetud
ERTMS/ Functional require-
003204 ment specification
2 Vilja jaetud Vilja jéetud
3 SUBSET-023 | Glossary of Terms | 2.0.0 SUBSET-023 | Glossary of Terms | 3.1.0
and Abbreviations and Abbreviations
4 SUBSET-026 | System  Require- | 2.3.0 SUBSET-026 | System Require- | 3.4.0
ments ments
Specification Specification
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Tehniliste kirjelduste kogumik #1 Tehniliste kirjelduste kogumik #2
(ETCSi arendusalus 2 ja GSM-Ri arendusalus 0) (ETCSi arendusalus 3 ja GSM-Ri arendusalus 0)
Viitenr
Viide Tehnilise ki.rj'elduse Versioon Mirku- Viide Tehnilise kigielduse Versioon Mirku-
pealkiri sed pealkiri sed

5 SUBSET-027 | FFFIS Juridical | 2.3.0 Mir- | SUBSET-027 | FIS Juridical | 3.1.0
recorder-downloa- kus 1 Recording
ding tool

6 SUBSET-033 | FIS for | 2.0.0 ERA _ERTM- | ETCS Driver | 3.4.0
man-machine inter- S_015560 Machine interface
face

7 SUBSET-034 | FIS for the train | 2.0.0 SUBSET-034 | Train Interface FIS | 3.1.0
interface

8 SUBSET-035 | Specific Transmis- | 2.1.1 SUBSET-035 | Specific Transmis- | 3.1.0
sion Module sion Module
FFFIS FFFIS

9 SUBSET-036 | FFFIS for | 2.4.1 SUBSET-036 | FFFIS for | 3.0.0
Eurobalise Eurobalise

10 SUBSET-037 | EuroRadio FIS 2.3.0 SUBSET-037 | EuroRadio FIS 3.1.0

11 SUBSET-038 | Offline key mana- | 2.3.0 SUBSET-038 [ Offline key mana- | 3.0.0
gement FIS gement FIS

12 SUBSET-039 | FIS for the RBC/ | 2.3.0 SUBSET-039 | FIS for the RBC/ | 3.1.0
RBC handover RBC handover

13 SUBSET-040 | Dimensioning and | 2.3.0 SUBSET-040 | Dimensioning and | 3.3.0
Engineering rules Engineering rules

14 SUBSET-041 | Performance 2.1.0 SUBSET-041 | Performance 3.1.0
Requirements  for Requirements  for
Interoperability Interoperability

15 SUBSET-108 | Interoperability 1.2.0 Vilja jaetud
related consolida-
tion on TSI
Annex A
documents

16 SUBSET-044 | FFFIS for | 2.3.0 SUBSET-044 | FFFIS for | 2.4.0
Euroloop Euroloop

17 Vilja jéetud Vilja jaetud

18 SUBSET-046 | Radio infill FFFS | 2.0.0 Vilja jaetud
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Tehniliste kirjelduste kogumik #1
(ETCSi arendusalus 2 ja GSM-Ri arendusalus 0)

Tehniliste kirjelduste kogumik #2
(ETCSi arendusalus 3 ja GSM-Ri arendusalus 0)

Viitenr
Viide Tehnilise ki.rj'elduse Versioon Mirku- Viide Tehnilise kigielduse Versioon Mirku-
pealkiri sed pealkiri sed
19 SUBSET-047 | Trackside-Train- 2.0.0 SUBSET-047 | Trackside-Train- 3.0.0
borne FIS  for borne  FIS  for
Radio infill Radio infill
20 SUBSET-048 | Trainborne FFFIS | 2.0.0 SUBSET-048 | Trainborne FFFIS | 3.0.0
for Radio infill for Radio infill
21 SUBSET-049 | Radio infill FIS | 2.0.0 Vilja jéetud
with  LEU/inter-
locking
22 Vilja jdetud Vilja jéetud
23 SUBSET-054 | Responsibilities 2.1.0 SUBSET-054 | Responsibilities 3.0.0
and rules for the and rules for the
assignment of assignment of
values to ETCS values to ETCS
variables variables
24 Vilja jéetud Vilja jéetud
25 SUBSET-056 | STM FFFIS Safe | 2.2.0 SUBSET-056 [ STM FFFIS Safe | 3.0.0
time layer time layer
26 SUBSET-057 | STM FFFIS Safe | 2.2.0 SUBSET-057 | STM FFFIS Safe | 3.0.0
link layer link layer
27 SUBSET-091 | Safety Require- | 2.5.0 SUBSET-091 | Safety Require- | 3.3.0
ments  for  the ments for  the
Technical Interope- Technical Interope-
rability of ETCS in rability of ETCS in
Levels 1 and 2 Levels 1 and 2
28 Vilja jaetud Mir- | Vilja jéetud Mark-
kus 8 us 8
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Tehniliste kirjelduste kogumik #1
(ETCSi arendusalus 2 ja GSM-Ri arendusalus 0)

Tehniliste kirjelduste kogumik #2
(ETCSi arendusalus 3 ja GSM-Ri arendusalus 0)

Viit
e Viide Tehnilise kiArjAelduse Versioon Mirku- Viide Tehnilise ki‘rj‘elduse Versioon Mirku-
pealkiri sed pealkiri sed
29 SUBSET-102 | Test specification | 1.0.0 SUBSET-102 | Test specification | 2.0.0
for interface ,,K” for interface ,,K”
30 Vilja jaetud Vilja jaetud
31 SUBSET-094 | Functional require- | 2.0.2 SUBSET-094 | Functional require- | 3.0.0
ments for an ments for an
onboard reference onboard reference
test facility test facility
32 EIRENE FRS | GSM-R Functional | 7.4.0 Mir- | EIRENE FRS | GSM-R Functional | 7.4.0 Maérk-
requirements kus requirements us 10
specification 10 specification
33 EIRENE SRS | GSM-R  System | 15.4.0 | Mér- | EIRENE SRS | GSM-R  System | 15.4.0 | Mark-
requirements kus requirements us 10
specification 10 specification
34 A11T6001 (MORANE) Radio | 124 A11T6001 (MORANE) Radio | 12.4
Transmission Transmission
FFFIS for FFFIS for
EuroRadio EuroRadio
35 Vilja jéetud Vilja jaetud
36 a | Vilja jéetud Vilja jaetud
36 b | Vilja jaetud Vilja jaetud
36 ¢ | SUBSET- FFFIS STM Test | 1.0.0 SUBSET- FFFIS STM Test | 3.0.0
074-2 cases document 074-2 cases document
37 a | Vilja jéetud Vilja jaetud
37 b | SUBSET- Test cases related | 2.3.3 SUBSET- Test cases related Mark-
076-5-2 to features 076-5-2 to features us 11
37 ¢ | SUBSET- Test sequences 233 Reserveeritud | Test sequences Mirk-
076-6-3 generation: metho- us 11
dology and rules
37 d | SUBSET- Scope of the test | 1.0.2 SUBSET- Scope of the test | 3.0.0
076-7 specifications 076-7 specifications
37 e | Vilja jdetud Vilja jaetud
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Tehniliste kirjelduste kogumik #1
(ETCSi arendusalus 2 ja GSM-Ri arendusalus 0)

Tehniliste kirjelduste kogumik #2
(ETCSi arendusalus 3 ja GSM-Ri arendusalus 0)

Viitenr
Viide Tehnilise ki.rj'elduse Versioon Mirku- Viide Tehnilise kigielduse Versioon Mirku-
pealkiri sed pealkiri sed
38 06E068 ETCS 2.0 06E068 ETCS 2.0
Marker-board Marker-board
definition definition
39 SUBSET- ERTMS Euro- | 2.3.0 SUBSET- ERTMS Euro- | 3.0.0
092-1 Radio Confor- 092-1 Radio Confor-
mance mance
Requirements Requirements
40 SUBSET- ERTMS Euro- | 2.3.0 SUBSET- ERTMS Euro- | 3.0.0
092-2 Radio test cases 092-2 Radio test cases
safety layer safety layer
41 Vilja jaetud Vilja jaetud
42 Vilja jéetud Vilja jaetud
43 SUBSET 085 [ Test specification | 2.2.2 SUBSET 085 [ Test specification | 3.0.0
for Eurobalise for Eurobalise
FFFIS FFFIS
44 Vilja jaetud Vilja jaetud Mairk-
us 9
45 SUBSET-101 | Interface K7 | 1.0.0 SUBSET-101 | Interface »K” 1 2.0.0
Specification Specification
46 SUBSET-100 | Interface ,»G” | 1.0.1 SUBSET-100 | Interface ,»G” | 2.0.0
Specification Specification
47 Vilja jéetud Vilja jaetud
48 Reserveeritud | Test specification Mir- | Reserveeritud | Test specification Mairk-
for mobile equip- kus 4 for mobile equip- us 4
ment GSM-R ment GSM-R
49 SUBSET-059 | Performance requi- | 2.1.1 SUBSET-059 | Performance requi- | 3.0.0
rements for STM rements for STM
50 SUBSET-103 | Test specification | 1.0.0 SUBSET-103 | Test specification | 1.1.0
for Euroloop for Euroloop
51 Reserveeritud | Ergonomic aspects Vilja jéetud
of the DMI
52 SUBSET-058 | FFFIS STM Appli- | 2.1.1 SUBSET-058 | FFFIS STM Appli- | 3.1.0

cation layer

cation layer
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Tehniliste kirjelduste kogumik #1
(ETCSi arendusalus 2 ja GSM-Ri arendusalus 0)

Tehniliste kirjelduste kogumik #2
(ETCSi arendusalus 3 ja GSM-Ri arendusalus 0)

Viitenr
Viide Tehnilise ki.rj'elduse Versioon Mirku- Viide Tehnilise kigielduse Versioon Mirku-
pealkiri sed pealkiri sed
53 Vilja jéetud Vilja jéetud
54 Vilja jaetud Vilja jaetud
55 Vilja jaetud Vilja jaetud
56 Vilja jaetud Vilja jaetud
57 Vilja jéetud Vilja jéetud
58 Vilja jaetud Vilja jéetud
59 Vilja jaetud Vilja jaetud
60 Vilja jéetud SUBSET-104 | ETCS System | 3.2.0
Version
Management
61 Vilja jéetud Vilja jaetud
62 Reserveeritud | RBC-RBC Test Vilja jaetud
specification  for
safe communica-
tion interface
63 SUBSET-098 | RBC-RBC Safe | 1.0.0 SUBSET-098 | RBC-RBC Safe | 3.0.0
Communication Communication
Interface Interface
64 EN 301 515 Global System for | 2.3.0 Mir- | EN 301 515 Global System for | 2.3.0 Mark-
Mobile Communi- kus 2 Mobile Communi- us 2
cation (GSM); cation (GSM);
Requirements  for Requirements  for
GSM operation on GSM operation on
railways railways
65 TS 102 281 Detailed  require- | 2.3.0 Mir- | TS 102 281 Detailed  require- | 2.3.0 Mirk-
ments for GSM kus 3 ments for GSM us 3
operation on operation on
railways railways
66 TS 103169 ASCI Options for | 1.1.1 TS 103169 ASCI Options for | 1.1.1
Interoperability Interoperability
67 (MORANE) P | FFFIS for GSM-R | 4.2 (MORANE) P | FFFIS for GSM-R | 4.2
38 T 9001 SIM Cards 38 T 9001 SIM Cards
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Tehniliste kirjelduste kogumik #1 Tehniliste kirjelduste kogumik #2
(ETCSi arendusalus 2 ja GSM-Ri arendusalus 0) (ETCSi arendusalus 3 ja GSM-Ri arendusalus 0)
Viitenr
Viide Tehnilise ki.rj'elduse Versioon Mirku- Viide Tehnilise kigielduse Versioon Mirku-
pealkiri sed pealkiri sed
68 ETSI TS 102 | Railway Telecom- | 1.3.0 ETSI TS 102 | Railway Telecom- | 1.3.0
610 munication; GSM; 610 munication; GSM;
Usage of the Usage of the
UUIE for GSM UUIE for GSM
operation on operation on
railways railways
69 (MORANE) F | FFFS for Confir- | 5.0 (MORANE) F | FFFS for Confir- | 5.0
10 T 6002 mation of High 10 T 6002 mation of High
Priority Calls Priority Calls
70 (MORANE) F | FIS for Confirma- | 5.0 (MORANE) F | FIS for Confirma- | 5.0
12 T 6002 tion of High Prio- 12 T 6002 tion of High Prio-
rity Calls rity Calls
71 (MORANE) FFFS for Func- | 4.1 (MORANE) FFFS for Func- | 4.1
E 10 T 6001 | tional Addressing E 10 T 6001 | tional Addressing
72 (MORANE) FIS for Functional | 5.1 (MORANE) FIS for Functional | 5.1
E 12 T 6001 | Addressing E 12 T 6001 | Addressing
73 (MORANE) F | FFFS for Location | 4 (MORANE) F | FFFS for Location | 4
10 T6001 Dependent 10 T6001 Dependent
Addressing Addressing
74 (MORANE) F | FIS for Location | 3 (MORANE) F | FIS for Location | 3
12 T6001 Dependent 12 T6001 Dependent
Addressing Addressing
75 (MORANE) F | FFFS for Presenta- | 4 (MORANE) F | FFFS for Presenta- | 4
10 T 6003 tion of Functional 10 T 6003 tion of Functional
Numbers to Called Numbers to Called
and Calling Parties and Calling Parties
76 (MORANE) F | FIS for Presenta- | 4 (MORANE) F | FIS for Presenta- | 4
12 T 6003 tion of Functional 12 T 6003 tion of Functional
Numbers to Called Numbers to Called
and Calling Parties and Calling Parties
77 ERA/ Interfaces between | 2.0 Mir- | ERA/ Interfaces between | 2.0 Mark-
ERTMS/ CCS track-side kus 7 | ERTMS/ CCS track-side us 7
033281 and other 033281 and other
subsystems subsystems
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Tehniliste kirjelduste kogumik #1 Tehniliste kirjelduste kogumik #2
(ETCSi arendusalus 2 ja GSM-Ri arendusalus 0) (ETCSi arendusalus 3 ja GSM-Ri arendusalus 0)
Viitenr - . . . .. .
Viide Tehnilise k{rlelduse Versioon Mirku- Viide Tehnilise kl‘r_]‘elduse Versioon Mirku-
pealkiri sed pealkiri sed
78 Reserveeritud | Safety require- Vilja jaetud Mark-
ments for ETCS us 6
DMI functions
79 Ei kohaldata Ei kohaldata SUBSET-114 | KMC-ETCS Entity | 1.0.0
Off-line KM FIS
80 Ei kohaldata | Ei kohaldata Vilja jéetud Mark-
us 5
81 Ei kohaldata | Ei kohaldata SUBSET-119 | Train Interface FIS Mark-
us 12
82 Ei kohaldata | Ei kohaldata SUBSET-120 | FFFIS TI — Mark-
Safety Analysis us 12
Mirkus 1:  kohustuslik on ainult salvestatava teabe funktsionaalne kirjeldus, mitte liidese tehnilised nditajad.
Mirkus 2:  kohustuslikud on standardi EN 301 515 punktis 2.1 loetletud tehniliste kirjelduste klauslid, mis viitenumbrite 32 ja 33 all
on tdhistatud viitega ,,MI”.
Mirkus 3:  kohustuslikud on standardi TS 102 281 tabelites 1 ja 2 loetletud muutmistaotlused, mis mdjutavad viitenumbrite 32 ja 33
all viitega ,,MI” tdhistatud klausleid.
Mirkus 4:  viitenumbri 48 all on iiksnes GSM-Ri mobiilsideseadmete katsetamise juhud. Esialgu ,reserveeritud”. Kasutusjuhend
sisaldab olemasolevate iihtlustatud katsejuhtude kataloogi mobiilsideseadmete ja -vorkude hindamiseks vastavalt kdesoleva
KTK punktis 6.1.2 niidatud korrale.
Mairkus 5: turule lastud tooted on juba kooskolastatud GSM-Riga (juhi-masina-liides) seotud raudteeveo-ettevotjate vajadustega ja
taielikult koostalitlusvdimelised, mistdttu puudub vajadus standardi jérele juhtkdskude KTKs.
Mirkus 6 viitenumbri 78 all esitamiseks mdeldud teave on kantud viitenumbri 27 alla (SUBSET-091).
Mirkus 7:  see dokument ei ole seotud ETCSi ja GSM-R arendusalusega.
Mirkus 8:  tookindlus- ja kdideldavusnduded on niitid esitatud KTKs (punkt 4.2.1.2).
Mirkus 9:  Euroopa Raudteeagentuuri analiiiis nditas, et puudub vajadus ldbisdidu mddtmise funktsiooni liidese kohustusliku kirjel-
duse jarele.
Mirkus 10:  juhtkdskude KTKs on kohustuslikud vaid ,,MI”-nduded.
Mirkus 11: tehnilised kirjeldused vaatab 14bi Euroopa Raudteeagentuur ja esitab tehnilise arvamuse.
Mirkus 12: viited nendele tehnilistele kirjeldustele avaldatakse kasutusjuhendis; veeremit puudutav liidese osa vajab veel tapsustamist.

Tabel A3

Kohustuslike standardite loend

Tabelis loetletud standardeid kohaldatakse sertifitseerimismenetluses, ilma et see
piiraks kdesoleva KTK 4. ja 6. peatiiki kohaldamist.

Viide Dokumendi nimi ja mérkused Versioon Mirkus

1 EN 50126 | Railway applications —The specification 1999 1

and demonstration of reliability, availabi-
lity, maintainability and safety (RAMS)
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Nr Viide

Dokumendi nimi ja mérkused

Versioon

Mirkus

2 EN 50128

Railway applications — Communication,
signalling and processing systems — Soft-
ware for railway control and protection
systems

2011 voi 2001

3 EN 50129

Railway applications — Communication,
signalling and processing systems —
Safety related electronic systems for
signalling

2003

4 EN 50159

Railway applications — Communication,
signalling and processing systems —
Safety-related communication in transmis-
sion systems

2010

Mairkus 1: kdnealune standard on {ihtlustatud; vt komisjoni teatist, mis on seotud Euroopa Parlamendi ja
ndukogu 17. juuni 2008. aasta direktiiviga 2008/57/EU iihenduse raudteesiisteemi koostalitlusvdime
kohta (ELT C 345, 26.11.2013, 1k 3), kus on viidatud ka avaldatud parandustele.
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Vilja jaetud

LISA B
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Vilja jaetud

LISA C
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Vilja jaetud

LIS4A D
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Vilja jaetud

LISA E



2012D0088 — ET — 01.07.2015 — 002.001 — 89

Vilja jaetud

LISA F
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LISA G

AVATUD PUNKTID

Avatud punkt

Mirkused

Pidurdamine

Kohaldatakse iiksnes ERTMSI/ETCSi arendu-
saluse 2 suhtes (vt lisa A tabeli A2 punkt 15).

Lahendatud seoses ERTMSi/ETCSi arendusalu-
sega 3 (vt lisa A tabeli A2 punktid 4 ja 13).

Punkt 28 — tookindluse ja kdideldavuse nouded

Sagedasti esinevad halvenenud tingimused,
mida pohjustavad juht- ja signaalseadmete
torked, vidhendavad siisteemi ohutust.

Ratta vidikseim lubatud 14bimoot kiirustel, mis
iiletavad 350 km/h

Vt lisa A tabeli A2 punkt 77

Viikseim lubatud teljevahe kiirustel, mis | Vt lisa A tabeli A2 punkt 77

iiletavad 350 km/h

Ratastevaheline metallist ja induktiivsetest | Vt lisa A tabeli A2 punkt 77
komponentidest vaba ruum See ei ole avatud punkt kaubavagunite jaoks
Roobastele puistatava liiva omadused Vt lisa A tabeli A2 punkt 77

Niivat manddverdamistakistust mojutav | Vt lisa A tabeli A2 punkt 77

veeremi omaduste kogum

Elektromagnetilised héired (veovool)

Vt lisa A tabeli A2 punkt 77

Elektromagnetilised hiired (elektromagnetvaljad)

Vt lisa A tabeli A2 punkt 77

See ei ole avatud punkt muude vooluvarustus-
stisteemide jaoks peale alalisvoolusiisteemide

Veeremi impedants

Vt lisa A tabeli A2 punkt 77

Magnet- voi pdorisvoolupidurite kasutamine

Vt lisa A tabeli A2 punkt 77




