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II

(Muud kui seadusandlikud aktid)

MAARUSED

KOMISJONI RAKENDUSMAARUS (EL) 2021/1158,
22.juuni 2021,

milles esitatakse laevavarustuse projekteerimis-, ehitus- ja toimivusnduded ning katsestandardid ja
tunnistatakse kehtetuks rakendusmiirus (EL) 2020/1170

(EMPs kohaldatav tekst)

EUROOPA KOMISJON,
vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 23.juuli 2014. aasta direktiivi 2014/90/EL, milles kasitletakse laevava-
rustust ja millega tunnistatakse kehtetuks ndukogu direktiiv 96/98/EU, (1) eriti selle artikli 35 Idiget 2,

ning arvestades jargmist:

(1)  Direktiivi 2014/90/EL kohaldamisalasse kuuluva laevavarustuse projekteerimis-, ehitus- ja toimivusnduded ning
katsestandardid on sitestatud konealuse direktiivi artikli 2 punktis 5 mairatletud rahvusvahelistes digusaktides.

(2)  Selleks et arvesse votta koige varskemaid muudatusi, tuleks kohaldatavate rahvusvaheliste oigusaktide loetelu
ajakohastada. Laevavarustus, mille suhtes on hakatud kohaldama liidu thtlustatud ndudeid direktiivi 2014/90/EL
raames parast rahvusvaheliste digusaktide muutmist, tuleks sonaselgelt loetleda.

(3)  Seepdrast tuleks komisjoni rakendusmidrus (EL) 2020/1170 (?) tunnistada kehtetuks.

(4)  On moistlik ja proportsionaalne lubada iileminekuperioodil jitkuvalt turustada ja paigaldada direktiivi
2014/90/EL artikli 2 punktis 2 médratletud ELi laeva pardale uut eset, mis vastab liikmesriigis enne kdesoleva
maédruse joustumist kehtinud riiklikele tttibikinnitusnduetele.

(5)  Selleks et holbustada direktiivi 2014/90/EL iihtlustatud, kiiret ja lihtsat rakendamist, peaksid konealuse direktiivi
alusel voetavad rakendusaktid olema rakendusmairused.

(6)  Selleks et voimaldada laevavarustuse tootjatel ja teistel sidusrithmadel kohaneda kiesolevas médruses sitestatud
meetmetega, peaks madrus joustuma 40 pdeva pdrast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

(7)  Kdesoleva midrusega ettendhtud meetmed on kooskdlas Euroopa Parlamendi ja ndukogu méidrusega (EU)
nr 2099/2002 (°) loodud laevade pdhjustatud merereostuse viltimise ja meresdiduohutuse komitee arvamusega,

() ELTL 257, 28.8.2014, 1k 146.

(%) Komisjoni rakendusmdaarus (EL) 2020/1170, 16.juuli 2020, milles esitatakse laevavarustuse projekteerimis-, ehitus- ja toimivus-
nouded ning katsestandardid ja tunnistatakse kehtetuks rakendusmairus (EL) 2019/1397 (ELT L 264, 12.8.2020, Ik 1).

(}) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 5.novembri 2002. aasta midrus (EU) nr 2099/2002, millega asutatakse laevade pohjustatud
merereostuse viltimise ja meresdiduohutuse komitee (COSS) ning muudetakse madrusi, mis kisitlevad laevade pohjustatud mere-
reostuse viltimist ja meresdiduohutust (EUT L 324, 29.11.2002, Ik 1).
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ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA MAARUSE:

Artikkel 1
Direktiivi 2014/90/EL artikli 2 punktis 5 mdairatletud rahvusvahelistes digusaktides sitestatud projekteerimis-, ehitus- ja
toimivusndudeid ning katsestandardeid kohaldatakse kdesoleva mdairuse lisas loetletud laevavarustuse iga eseme suhtes.
Artikkel 2
Rakendusmdirus (EL) 2020/1170 tunnistatakse kehtetuks.

Artikkel 3

1. Lisa veerus 1 ,rakendusmdiirusega (EL) 2019/1397 lisatud uue esemena“ loetletud varustust, mis vastab liikmes-
riigis enne 3. oktoobrit 2019 kehtinud riiklikele tiiiibikinnitusnduetele, voib jatkuvalt turustada ja paigaldada ELi laeva
pardale kuni 3. oktoobrini 2022.

2. Lisa veerus 1 ,rakendusmddrusega (EL) 2020/1170 lisatud uue esemena“ loetletud varustust, mis vastab litkmes-
riigis enne 1. septembrit 2020 kehtinud riiklikele tiiiibikinnitusnduetele, voib jitkuvalt turustada ja paigaldada ELi laeva
pardale kuni 1. septembrini 2023.

3. Lisa veerus 1 ,rakendusmdirusega (EL) 2021/1158 lisatud uue esemena“ loetletud varustust, mis vastab liikmes-
riigis enne 25. augustit 2021 kehtinud riiklikele tiiiibikinnitusnduetele, voib jatkuvalt turustada ja paigaldada ELi laeva
pardale kuni 25. augustini 2024.

Artikkel 4

Kiesolev médrus joustub neljakiimnendal pdeval parast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.
Kiesolev miidrus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav koikides litkmesriikides.

Briissel, 22.juuni 2021

Komisjoni nimel
president
Ursula VON DER LEYEN
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LISA

Uldine markus: viited SOLASi konventsiooni reeglitele viitavad muudetud rahvusvahelise konventsiooni inimelude ohutu-
sest merel satetele.

Kasutatud lithendid

A.1 - 1. parandus standarddokumentide kohta, v.a IMO

A.2 - 2. parandus standarddokumentide kohta, v.a IMO

AC — veaparandus standarddokumentide kohta, v.a IMO

CAT - radari kategooria vastavalt IEC 62388 (2007) jaos 1.3 esitatud méiratlusele
Circ. — ringkiri

COLREG - rahvusvaheline laevakokkuporgete valtimise eeskiri

COMSAR - IMO raadioside ning otsingu- ja paistetegevuse allkomitee

EN - Euroopa standard

ETSI — Euroopa Telekommunikatsioonistandardite Instituut

ESS — rahvusvaheline tuleohutussiisteemide koodeks

FTP - rahvusvaheline tulekatse kohaldamise koodeks

GNSS - iilemaailmne satelliitnavigatsioonisiisteem

HSC — rahvusvaheline kiirlaevakoodeks

IBC — rahvusvaheline kemikaalide mahtlastina vedamise koodeks

ICAO - Rahvusvaheline Tsiviillennundusorganisatsioon

[EC — Rahvusvaheline Elektrotehnikakomisjon

IGC - rahvusvaheline koodeks veeldatud gaasi mahtlastina vedava laeva ehituse ja seadmete kohta
IMO - Rahvusvaheline Mereorganisatsioon

ISO — Rahvusvaheline Standardiorganisatsioon

ITU — Rahvusvaheline Telekommunikatsiooni Liit

LSA — péidstevahendid

MARPOL — rahvusvaheline laevade pohjustatava merereostuse viltimise konventsioon
MED - laevavarustuse direktiiv

MEPC — merekeskkonna kaitse komitee

MSC — meresdiduohutuse komitee

NO, - lammastikoksiidid

O,[HC siisteemid — hapnik-siisivesinik siisteemid
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SOLAS - rahvusvaheline konventsioon inimelude ohutusest merel
SO, — viiveloksiidid

Reg. — reegel

Res. — resolutsioon

Kogu kiesoleva lisa suhtes kohaldatavad mirkused

(a) Uldine: lisaks kdesolevas lisas konkreetselt viidatud katsestandarditele tuleb tiiiibihindamisel (titiibikinnitusel) kont-
rollida vastavust rahvusvaheliste konventsioonide kohaldatavatele nduetele ning IMO asjakohastele resolutsioonidele
ja ringkirjadele. Sellisele vastavusele osutatakse direktiivis 2014/90/EL kisitletud vastavushindamismoodulites.

~ i

(b) Veerg 3: kui kahte esitatud katsestandardite kogumit eraldab sdna ,v6i“, vastab kumbki kogum koigile katsenduetele
vastavalt IMO toimimisnormidele; seega piisab vaid ithe kogumi katsetamisest, et tdendada asjakohaste rahvusvahe-
liste digusaktide nduetele vastavust. Kui on aga kasutatud muid eraldajaid (nt koma), kohaldatakse koiki nimekirja
tdendeid.

(c) Veerg 6: selleks et votta arvesse laevaehituseks kuluvat ajavahemikku, mis sdltub konkreetse laevavarustuse omadus-
test, kasutatakse mdistet ,pardale paigutamine” jargmiselt (mérgitud kuupieva jirele sulgudesse):

(i): varustuse esimene paigaldamine funktsionaalsesse asukohta ELi laeva pardal;
ii): varustuse esimene paigaldamine voi paigutamine funktsionaalsesse asukohta ELi laeva pardal;
paig paig p

(ii): varustuse tarnimine laevatehasesse, kui see toimub 30 kuu jooksul enne varustuse paigaldamist selle funkt-
sionaalsesse asukohta.

(d) Kui iihe laevavarustuse kirje kohta on kaks rida (nt MED/1.3), sisaldab teine (alumine) rida rahvusvaheliste &igus-
aktide ajakohastatud ndoudeid esimeses (ilemises) reas esitatud nduete suhtes.

() Punktis d osutatud olukordades, kui veergudes 5 ja 6 ei esitata tthtki kuupéeva, niitab see, et katsestandardeid ei ole
muudetud ja et asjakohane laevavarustuse ese vastab (teises) alumises reas esitatud nduetele.

(f) Kui iihe laevavarustuse kirje kohta on iile kahe rea (nt MED/1.2a), sisaldab koige alumine rida rahvusvaheliste
oigusaktide ajakohastatud nodudeid tilemises reas esitatud nduete suhtes.



1. Piistevahendid

Veerg 2: vajaduse korral kohaldatakse IMO ringkirju MSC/Circ.1628, MSC.1/Circ.1629, MSC.1/Circ.1630, MSC.1/Circ.1631, MSC.1/Circ.1632 ja MSC.1/Circ.1633, v.a juhul, kui

seda asendavad veerus 2 osutatud eridokumendid.

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad

Number ja eseme nimetus muudetud reeglid ning asjakohased IMO Katsestandardid i | e o | Ve pescele
resolutsioonid ja ringkirjad
1 2 3 4 5 6
MED/1.1 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Paisterongad — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11I/7,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) TI,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
MED/1.2a Tadbikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 13.9.2022
Paistevahendite asukohta niitavad tuled: | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E (i)
— pdistepaatidele ja -parvedele ning [ — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

valvepaatidele

Rida 1/3

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1I,
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1V,
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC
koodeks) 8.
MED/1.2a Tuiibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 13.9.2019 12.8.2023
Pidstevahendite asukohta nditavad tuled: | — SOLAS 74 Reg. III/4, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E (ii)
1 (2008).
— pdistepaatidele ja -parvedele ning [ — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
valvepaatidele Vai
Rida 2/3 Veo- ja toimivusnouded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— SOLAS 74 Reg. IlIj34, — IEC 60945 (2002) + IEC 60945
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 Hsc |  parandus 1 (2008).
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) IV,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
MED/1.2a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 12.8.2020
Pddstevahendite asukohta niitavad tuled: | — SOLAS 74 Reg. III/4, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
parandus 1 (2008),
— pdistepaatidele ja -parvedele ning [ — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

valvepaatidele
Rida 3/3

Mirkus: EN 60945 ja IEC 60945 elekt-
romagnetilise vastavuse katsed jdetakse
vilja ja tehakse vaid selliseid katseid,
millele on osutatud resolutsiooni IMO
MSC 81(70) punktis 10.4.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO  Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) IV,

— IMO  Res.
koodeks) 8.

MSC.97(73)-(2000  HSC

— 1SO 24408:2005.
Voi:
— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— [EC  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— 1SO 24408:2005
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1 2 3 4 5 6

MED/1.2b Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 13.9.2022
Paistevahendite asukohta niitavad tuled: | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E (i)
— pddsterdngastele — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/3

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11I[7,

— SOLAS 74 Reg. 111/22,

— SOLAS 74 Reg. 11I/32,

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC

koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 8.
MED/1.2b Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 13.9.2019 12.8.2023
Paistevahendite asukohta niitavad tuled: | — SOLAS 74 Reg. III/4, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E (ii)
— pédsterdngastele — SOLAS 74 Reg. X/3. 12009 B+F
Voi:

Rida 2/3

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 1|7,

SOLAS 74 Reg. 111/22,
SOLAS 74 Reg. I11/32,
SOLAS 74 Reg. 111/34,

IMO  Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— IEC 60945 (2002) +
parandus 1 (2008).

IEC 60945
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
MED/1.2b Tuiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 12.8.2020
Paistevahendite asukohta niitavad tuled: | — SOLAS 74 Reg. III/4, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
parandus 1 (2008),
— paisterdngastele — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— ISO 24408:2005.
Rida 3[3
Veo- ja toimivusnduded Vaoi:
Mirkus: EN 60945 ja IEC 60945 elekt-
romagnetilise vastavuse katsed jdetakse | — SOLAS 74 Reg. III/7, — IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
vilja ja tehakse vaid selliseid katseid,
millele on osutatud resolutsiooni IMO | — SOLAS 74 Reg. I11/22, — IEC  60945:2002 + IEC 60945
MSC 81(70) punktis 10.4. parandus 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. 111/32,
— ISO 24408:2005.
— SOLAS 74 Reg. 11I/34,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
MED/1.2¢ Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 13.9.2022
— Pédstevahendite asukohta niitavad | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E (ii)
tuled:
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

— pdistevestidele

Rida 1/3

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11I/7,

8/vsT 1
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— SOLAS 74 Reg. 11122,
— SOLAS 74 Reg. II1/26,
— SOLAS 74 Reg. III[32,
— SOLAS 74 Reg. I1I[34,

— IMO  Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO  Res.
koodeks) 8.

MSC.97(73)-(2000  HSC

MED/1.2¢

— Piistevahendite
tuled:

— padstevestidele

Rida 2/3

asukohta niitavad

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. I11j22,
— SOLAS 74 Reg. 1126,
— SOLAS 74 Reg. 11132,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) TI,

— IMO  Res.
koodeks) 8.

MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus
1 (2008).

Voi:
— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945

parandus 1 (2008).

B+D

B+E

B+F

13.9.2019

12.8.2023

(ii)

1¢0T°L91

[ 13 ]

elerea], npir edooung

6/vsT 1



1 2 3 4 5 6

MED/1.2¢ Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 12.8.2020
— Paistevahendite asukohta niitavad | — SOLAS 74 Reg. III/4, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
tuled: parandus 1 (2008),

— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— pdistevestidele — ISO 24408:2005.
Rida 3/3 Veo- ja toimivusnduded Vi
Mirkus: EN 60945 ja IEC 60945 elekt- | — SOLAS 74 Reg. 1117, — IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
romagnetilise vastavuse katsed jdetakse
vilia ja tehakse vaid selliseid katseid, | — SOLAS 74 Reg. III[22, — IEC  60945:2002 + 1IEC 60945
millele on osutatud resolutsiooni IMO parandus 1 (2008),
MSC 81(70) punktis 10.4. — SOLAS 74 Reg. 1I1/26,

— ISO 24408:2005.

— SOLAS 74 Reg. 11132,

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 8.

MED/1.3 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 12.8.2023
Paisterdngaste isesiittivad suitsupoid — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E (i)
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. 11I/34,

— IMO Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

01/¥sT 1
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— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1I,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

MED/1.3
Paisterongaste isestittivad suitsupoid

Rida 2/2

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I]7,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— 1SO 15736:2006.

B+D
B+E

B+F

12.8.2020

MED/1.4
Paistevestid

Rida 1/1

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 114,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11I/7,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F
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IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000  HSC
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.922,
IMO MSC.1/Circ.1304,

IMO MSC.1/Circ.1470.

MED/1.5a

Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavan-
datud kandmiseks KOOS pidstevestiga:

— veeillikond ilma soojapidava isolat-
sioonikihita

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. I1I/4,

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 11I/7,

SOLAS 74 Reg. 111/22,
SOLAS 74 Reg. 111/32,
SOLAS 74 Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F

Tilvse 1
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MED/1.5b

Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavan-
datud kandmiseks KOOS pidstevestiga:

— veeiilikond soojapidava isolatsioo-

nikihiga

Rida 1/1

Tiuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 11132,
— SOLAS 74 Reg. I1/34,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F

MED/1.5¢

Vee- ja kaitsetilikonnad, mis on kavan-
datud kandmiseks KOOS pidstevestiga:

— kaitseiilikonnad

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 11132,

— SOLAS 74 Reg. I1I[34,

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F
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IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.1046.

MED/1.6a

Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavan-
datud kandmiseks ILMA pédstevestita:

— veeiilikond ilma soojapidava isolat-
sioonikihita

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. I1I/4,

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 1117,

SOLAS 74 Reg. 111/22,
SOLAS 74 Reg. 111/32,
SOLAS 74 Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000  HSC
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E

B+F
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MED/1.6b

Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavan-
datud kandmiseks ILMA pédstevestita:

— veeiilikond soojapidava isolatsioo-

nikihiga

Rida 1/1

Tiuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 11132,
— SOLAS 74 Reg. I1/34,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F

MED/1.6¢

Vee- ja kaitsetilikonnad, mis on kavan-
datud kandmiseks ILMA pédstevestita:

— kaitseiilikonnad

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 11132,

— SOLAS 74 Reg. I1I[34,

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F
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IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.1046.

MED/1.7
Termokaitsevahendid

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. I1I/4,

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnouded

SOLAS 74 Reg. 111/22,
SOLAS 74 Reg. 111/32,
SOLAS 74 Reg. 11I/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO MSC|Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F
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1 2 3 4 6
MED/1.8 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 12.8.2023
Langevarjuga signaalraketid (ptiroteh- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E (i)
ik — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/2
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1II[6,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) III,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
MED/1.8 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 12.8.2020
Langevarjuga signaalraketid (piiroteh- | — SOLAS 74 Reg. III/4, — ISO 15736:2006. B+E
ik — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 2/2

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11I/6,
— SOLAS 74 Reg. 11/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) III,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC
koodeks) 8.
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1 2 3 4 5 6
MED/1.9 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 12.8.2023
Kasisarituled (piirotehnika) — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E (ii)
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11I/34,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) III,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
MED/1.9 Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 12.8.2020
Kisisdrituled (piirotehnika) — SOLAS 74 Reg. 1114, — ISO 15736:2006. B+E
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) III,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
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1 2 3 4 5 6

MED/1.10 Taibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 12.8.2023
Suitsupoid (piirotehnika) — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E (i)
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11I/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) IIL
MED/1.10 Taiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 12.8.2020
Suitsupoid (piirotehnika) — SOLAS 74 Reg. III/4, — ISO 15736:2006. B+E
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11I/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) IIL
MED/1.11 Taiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 12.8.2023
Liiniheiteseadmed — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E (i)
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1118,
— SOLAS 74 Reg. I1I[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

1¢0T°L91
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— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VII,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

MED/1.11
Liiniheiteseadmed

Rida 2/2

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 1I/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III[18,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VII,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— ISO 15736:2006.

B+D

B+E

B+F

12.8.2020

MED/1.12
Taispuhutavad pédsteparved

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. lII[4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I/13,
— SOLAS 74 Reg. 11121,
— SOLAS 74 Reg. 11126,

— SOLAS 74 Reg. IlI[31,

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.
Pikendatud hooldussagedusega:

— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D

B+E

B+F
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SOLAS 74 Reg. 11I/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.811,

IMO MSC.1/Circ.1328.

MED/1.13
Jdigad piddsteparved

Rida 1/1

Tiitibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. I1I/4,

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 111j21,
SOLAS 74 Reg. 111/26,
SOLAS 74 Reg. 11I/31,
SOLAS 74 Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1,

IMO  Res. MSC.97(73)-(2000  HSC
koodeks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

B+D

B+E

B+F

1¢0T°L91

[ 13 ]

efered], npir edooing

1e/yse 1



MED/1.14a
Automaatselt piistuvad pddsteparved:
— tdispuhutavad

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. HI/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1126,
— SOLAS 74 Reg. I1I[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) IV,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO MSC/Circ.809,
— IMO MSC/Circ.811,

— IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.
Pikendatud hooldussagedusega:

— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D

B+E

B+F

MED/1.14b
Automaatselt piistuvad padsteparved:
— jdigad

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 1114,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. 1126,
— SOLAS 74 Reg. I1I[34,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F
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IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000  HSC
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.809,
IMO MSC/Circ.811,

IMO MSC.1/Circ.1328.

MED/1.15
Tendiga kahepoolsed pddsteparved

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. I1I/4,

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I11/26,
SOLAS 74 Reg. I1I/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.809,
IMO MSC/Circ.811,

IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.
Pikendatud hooldussagedusega:

— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D

B+E

B+F
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MED/1.16

Piidsteparvede vabastusseadmed (hiidros-
taat)

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. 1114,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 111/13,

SOLAS 74 Reg. 111/26,

SOLAS 74 Reg. 111/34,

IMO  Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994

HSC

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1V,

IMO Res.
koodeks) 8,

MSC.97(73)-(2000

IMO MSC/Circ.811.

HSC

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F

MED/(1.17a
Piidstepaadid:
taavet-pddstepaadid:
— poolkinnised
— kinnised

Rida 1/1

Tiitibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. II[4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 111/21,

SOLAS 74 Reg. 11I/31,

SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO  Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994

HSC

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— IMO MSC/Circ.1006.

B+D

B+F
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— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO MSC.1/Circ.1423.

MED/1.17b
Piidstepaadid:
vabalang-péistepaadid

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III[4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IIIj21,
— SOLAS 74 Reg. IlI/31,
— SOLAS 74 Reg. 11I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) IV,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO MSC.1/Circ.1423.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— IMO MSC/Circ.1006.

B+D

B+F

MED/1.18
Jdigad valvepaadid

Rida 1/1

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 114,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— IMO MSC/Circ.1006.

B+D

B+F
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Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I1j21,
SOLAS 74 Reg. II/31,
SOLAS 74 Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

MED/1.19
Taispuhutavad valvepaadid

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. 11I/4,

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 111j21,
SOLAS 74 Reg. I1I/31,
SOLAS 74 Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— 1SO 15372:2000.

B+D

B+F
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2 3 4

MED/1.20a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D
Kiirvalvepaadid: — SOLAS 74 Reg. IIIj4. — SO 15372:2000. B+F
— tdispuhutavad G
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11126,

— SOLAS 74 Reg. 11/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

— IMO MSC/Circ.1016,

— IMO MSC/Circ.1094.
MED/1.20b Tiiibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D
Kiirvalvepaadid: — SOLAS 74 Reg. IIlj4. — IMO MSC/Circ.1006. B+F
— jdigad G
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 1126,

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,
— IMO MSC/Circ.1016,

— IMO MSC/Circ.1094.
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1 2 3 4
MED/1.20c Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D
Kiirvalvepaadid: — SOLAS 74 Reg. IIlj4. — IMO MSC/Circ.1006, B+F
— jaigad-taispuhutavad — 1SO 15372:2000. G
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11126,
— SOLAS 74 Reg. 11I/34,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,
— IMO MSC/Circ.1016,
— IMO MSC/Circ.1094.
MED/1.21 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Loopri ja vintsiga (taavetiga) veeskamis- [ — SOLAS 74 Reg. III[4, B+E
seadmed
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/1
G

Veo- ja toimivusnouded

SOLAS 74 Reg. I11/23,
SOLAS 74 Reg. I11/33,
SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
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1 2 3 4

Punkt MED/1.22 ,Paistepaatide voi -parvede veeskamisseadmed“ on iile viidud punkti MED/9/1.3.
MED/1.23 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Vabalang-pddstepaatide veeskamis- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
seadmed

— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/1

G

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1/16,

— SOLAS 74 Reg. 11/23,

— SOLAS 74 Reg. I1I/33,

— SOLAS 74 Reg. I1/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 8.

MED/1.24 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Paisteparvede veeskamisseadmed — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
(taavetid) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/1 G

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11I/12,
— SOLAS 74 Reg. 1116,
— SOLAS 74 Reg. 11I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,
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1 2 3 4
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
MED/1.25 Taiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Kiirvalvepaatide veeskamisseadmed — SOLAS 74 Reg. III/4. B+E
(taavetid) B+F
Veo- ja toimivusnduded
Rida 1/1 G
— SOLAS 74 Reg. 11126,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI.
MED/1.26a Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Vabastusmehhanismid: — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
— pdiste- ja valvepaatidele (veesatakse | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

166pri voi 166prite abil)

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11116,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1V,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC
koodeks) 8,

0¢/vsT 1
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1 2 3 4
— IMO MSC.1/Circ.1419.
MED/1.26b Tuibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Vabastusmehhanismid: — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
— pdisteparvedele (veesatakse 160pri | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
vOi 166prite abil)
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III/16,
— SOLAS 74 Reg. I1/34,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1V,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,
MED/1.26¢ Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Vabastusmehhanismid: — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
— vabalang-pddstepaatidele — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11116,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1V,
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— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

MED/1.27
Laeva evakuatsioonisiisteemid

Rida 1/1

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11I/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. III/15,
— SOLAS 74 Reg. 111/26,
— SOLAS 74 Reg. 11/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC
koodeks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+F

MED/1.28
Paistevahendid

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. Ill[4.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11126,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+F
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MED/1.29
Evakuatsiooniredelid

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 111/4,
— SOLAS 74 Reg. III[11,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III/11,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC
koodeks),

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks),

— IMO MSC.1/Circ.1285.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— 1SO 5489:2008.

B+D

B+F

MED/1.30
Valgust peegeldavad materjalid

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11/34,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC
koodeks) 8.

— IMO Res. A.658(16), muudetud.

B+D

B+E

B+F
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1 2 3 4
Punkt MED/1.31 ,Paistepaatide ja -parvede kahesuunalised ULL raadiotelefonid“ on iile viidud punktidesse MED/5.17 ja MED/5.18.
Punkt MED/1.32 ,9 GHz otsingu ja pddste radartransponder (SART)“ on iile viidud punkti MED/4.18.
MED/1.33 Tuubikinnitusnduded — EN ISO 8729:1998, B+D
Paiste- ja valvepaatide radarpeegeldi — SOLAS 74 Reg. III/4, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E
1 (2008).
(passiivne) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Voi:
Rida 1/1
Veo- ja toimivusnouded — ENISO 8729:1998,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34, — IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).
— IMO Res. A.384(X),
Voi:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8, — ISO 8729-1:2010,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I, | — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus
1 (2008).
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1V,
Voi:
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,
— 1SO 8729-1:2010,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
Koodeks) 8, — IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).
— IMO Res. MSC.164(78).
Punkt MED/1.34 ,B-klassi magnetkompass péddste- ja valvepaatide jaoks“ on iile viidud punkti MED/4.23.
Punkt MED/1.35 ,Paiste- ja valvepaatide kasitulekustutid“ on iile viidud punkti MED/3.38.
MED/1.36 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Pddstepaadifvalvepaadi mootor — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
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1 2 3 4 6
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11/34,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1V,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V.
MED/1.37 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Valvepaadi mootor — paramootor — SOLAS 74 Reg. IIIj4, B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V.
MED/1.38 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 13.9.2022
Paiste- ja valvepaatide helgiheitjad — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E (i)
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Rida 1/2

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1V,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
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1 2 3 4 5
MED/1.38 Tiiibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 13.9.2019
Piddste- ja valvepaatide helgiheitjad — SOLAS 74 Reg. 1II/4, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E
1 (2008).
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Voi:
— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
Veo- ja toimivusnduded
— IEC 60945 (2002) + [IEC 60945
— SOLAS 74 Reg. 111/34, parandus 1 (2008).
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1V,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
MED/1.39 Taiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+D
koodeks) 10. lisa,
Lahtised kahepoolsed pddsteparved — SOLAS 74 Reg. III/4, B+F

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnouded

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 10. lisa,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 11. lisa.

Pikendatud hooldussagedusega:

— IMO MSC.1/Circ.1328.
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1 2 3 4
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 11. lisa,
— IMO MSC.1/Circ.1328.
Punkt MED/1.40 ,Mehaanilised lootsitdstukid“ on iile viidud punkti MED/4.48.
MED/1.41a Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Piistepaatide ja -parvede ning valvepaa- | — SOLAS 74 Reg. III[4, B+E
tide vintsid:
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— taavet-pédstepaadile
G
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11116,
— SOLAS 74 Reg. I11/23,
— SOLAS 74 Reg. I1I/24,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
MED/1.41b Taibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Paistepaatide ja -parvede ning valvepaa- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
tide vintsid:
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— vabalang-pdastepaatidele
G

Rida 1/1
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1 2 3 4
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11116,
— SOLAS 74 Reg. 111/23,
— SOLAS 74 Reg. I1I/24,
— SOLAS 74 Reg. 11I/34,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V1.
MED/1.41¢ Tiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Piistepaatide ja -parvede ning valvepaa- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
tide vintsid:
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— padsteparvele
G
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 11/16,
SOLAS 74 Reg. 111/17,
SOLAS 74 Reg. I11/23,
SOLAS 74 Reg. 111/24,
SOLAS 74 Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI,

IMO  Res. MSC.97(73)-(2000  HSC
koodeks) 8.
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1 2 3 4

MED/1.41d Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Piistepaatide ja -parvede ning valvepaa- | — SOLAS 74 Reg. III[4, B+E
tide vintsid:

— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— valvepaadile

G

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. III/16,

— SOLAS 74 Reg. I1I/17,

— SOLAS 74 Reg. 111/23,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC

koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 8.

MED/1.41e Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Piidstepaatide ja -parvede ning valvepaa- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
tide vintsid:

— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— kiirvalvepaadile

G

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/16,
— SOLAS 74 Reg. 11I/17,

— SOLAS 74 Reg. I11[23,
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SOLAS 74 Reg. 11I/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

Punkt MED/1.42 ,Lootsiredel on tle viidud punkti MED/4.49.

MED/1.43
Jdigad-taispuhutavad valvepaadid

Rida 1/1

Tiitibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. 11I/4,

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 111j21,
SOLAS 74 Reg. I1I/31,
SOLAS 74 Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000  HSC
koodeks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO MSC/Circ.1006,

— 1SO 15372:2000.

B+D

B+F
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2. Merereostuse viltimise vahendid

1973/1978. aasta MARPOLI konventsiooni

Number ja eseme nimetus kohaldatavad muudetud reeglid ning asjakohased Katsestandardid Vas.tavus}(liinl(.ig— Esrfla%{ Oidn.e Viim.a ne pa.rdale
IMO resolutsioonid ja ringkirjad mismoodulid | turule laskmine | paigutamine
1 2 3 4 5 6
MED/2.1 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.107(49), muudetud, B+D
Seadmed ol filtreerimiseks (pilsivee | — MARPOL 73[781 lisa, Reg. 14. — IMO MEPC.1/Circ. 643. B+E
dlisisaldus ei iileta 15 ppm)
B+F
Rida 1/1
Veo- ja toimivusnouded
— MARPOL 73(781 lisa, Reg. 14,
— IMO MEPC.1/Circ. 643.
MED/2.2 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.5(XIII). B+D
Olifvee eralduspinna detektorid — MARPOL 73/78 1 lisa, Reg. 32. B+E
Rida 1/1 B+F
Veo- ja toimivusnduded
— MARPOL 73[781 lisa, Reg. 32.
MED/2.3 Tuiibikinnitusnouded — IMO Res. MEPC.107(49), muudetud, B+D
Olisisaldusmodturid — MARPOL 73/781 lisa, Reg. 14. — IMO MEPC.1/Circ. 643. B+E
Rida 1/1 B+F

Veo- ja toimivusnduded
— MARPOL 73[781 lisa, Reg. 14,

— IMO MEPC.1/Circ. 643.

Punkt MED/2.4 ,Olemasolevale pilsiveeseparaatorile (pilsivee jaoks, mille olisisaldus ei tileta 15 ppm) lisatavad tootlemisseadmed” on tahtlikult tithjaks jaetud.
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1 2 3 4 5

MED/2.5 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.108(49), muudetud. B+D
Naftatankeri oliheite jdlgimise ja juhti- | — MARPOL 73/781 lisa, Reg. 31, B+E
mise siisteem

— IMO MEPC.1/Circ.858. B+F
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— MARPOL 73[781 lisa, Reg. 31.
MED/2.6a Tadbikinnitusnéuded — IMO Res. MEPC.227(64), sh punkt 4.2. B+D 16.3.2017
Reoveepuhastid — MARPOL 73[78 IV lisa, Reg. 9. B+E
(reisilaevadele ~ kasutamiseks  koikides B+F
piirkondades, sh MARPOLi IV lisa
eripiirkonnas). G

Veo- ja toimivusnouded
Rida 1/1

— MARPOL 73/78 IV lisa, Reg. 9.
MED/2.6b Tutbikinnitusnouded — IMO Res. MEPC.227(64), sh punkt 4.2. B+D 16.3.2017
Reoveepuhastid — MARPOL 73/78 IV lisa, Reg. 9. B+E
(muudele laevadele kui reisilaevadele B+F
kasutamiseks koikides piirkondades ja

G

reisilaevadele viljaspool MARPOLi IV
lisa eripiirkonda).

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— MARPOL 73[78 IV lisa, Reg. 9.
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1 2 3 4 5
MED/2.7 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.244(66). B+D 16.3.2017
Laeva jaatmepdletusahjud — MARPOL 73/78 VI lisa, Reg. 16. B+E
(Jadtmepodletusahjud  voimsusega kuni B+F
4000 kW) Veo- ja toimivusnduded G
Rida 1/1 — MARPOL 73[78 VI lisa, Reg. 16,
MED/2.8 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.177(58) - (NO, tehniline B+D
koodeks 2008), muudetud.
NO, analiisaator laeva pardal kasutami- | — IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLi B+E
seks vastavalt NO, tehnilisele koodeksile muudetud VI lisa, Reg. 13).
2008 B+F
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded G
— IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLI
muudetud VI lisa, Reg. 13),
— IMO Res. MEPC.177(58) - (NO, tehniline
koodeks 2008),
— IMO Res. MEPC.198(62).
Punkt MED/2.9 ,Seadmed, mis kasutavad SO,-heite piiramiseks tehnilisi meetodeid on iile viidud punkti MED[9/2.4.
MED/2.10 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.259(68). Kava A 19.6.2018
Laeva heitgaasipuhastussiisteemid — IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLi B+F
muudetud VI lisa, Reg. 4),
Rida 1/1 G
— IMO Res. MEPC.259(68).
Kava B
G

Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLI
muudetud VI lisa, Reg. 4).
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3. Tulekaitsevahendid

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad

Number ja eseme nimetus muudetud reeglid ning asjakohased IMO Katsestandardid Vas.tavus}(liinl(.ig— Esrfla%{ Oidn.e Viim.a ne pa.rdale
resolutsioonid ja ringkirjad mismoodull turule laskmine palgutamlne
1 2 3 4 5 6
MED/3.1 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88) (2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.
Teki aluskatted — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. 11-2/6, B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/6,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
MED/3.2 Tuubikinnitusnouded — EN 3-7:2004 + A1:2007, B+D
Kasitulekustutid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 3-8:2006 + AC:2007, B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 3-9:2006 + AC:2007, B+F

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 4.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/18,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19,

— EN 3-10:2009.
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2

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20,
— IMO Res. A.951(23),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 4,

— IMO Res.
koodeks) 11,

MSC.391(95)-(IGF

— IMO MSC[Circ.1239,

— IMO MSC/Circ.1275.

MED/3.3a

Tuletdrjuja varustus: kaitseriietus (kuu-
makindel kaitseriietus):

— tuletdrjuja  mittepeegeldav  kaitse-
riietus

Rida 1/2

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

— EN 469:2005 + A1:2006 ja AC:2006.

B+D

B+E

B+F

25.8.2024

(ii)
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1 2 4 5
MED/3.3a Tiitibikinnitusnduded — EN 469:2020 B+D 25.8.2021
Tuletdrjuja varustus: kaitseriietus (kuu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
makindel kaitseriietus)
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— tuletdrjuja  mittepeegeldav  kaitse-
riietus — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.
Rida 2/2
(UUS RIDA) Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.
MED/3.3b Tiitibikinnitusnouded — EN 1486:2007. B+D
Tuletdrjuja varustus: kaitseriietus (kuu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
makindel kaitseriietus):
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— tuletdrjuja  kaitseriietus: peegeldav
riletus eritulekustutustoode jaoks

Rida 1/1

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.
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1 2 4
MED/3.3¢ Tuibikinnitusnduded — ISO 15538:2001. B+D
Tuletdrjuja varustus: kaitseriietus (kuu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, Mirkus: 2. tase B+E
makindel kaitseriietus)
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— tuletdrjuja  kaitseriietus: peegeldava
vilispinnaga kaitseriietus — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.
MED/3.4 Tuibikinnitusnduded — EN 15090:2012. B+D
Tuletdrjuja varustus: saapad — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X3, B+F

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/15,

— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC koodeks) 11,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC koodeks) 11,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.
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MED)/3.5
Tuletdrjuja varustus: kindad

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/15,

— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC koodeks) 11,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC koodeks) 11,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

— EN 659:2003 + A1:2008 ja AC:2009.

B+D

B+E

B+F

MED)/3.6
Tuletdrjuja varustus: kiiver

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. H—2/l(),
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. 11215,

— EN 443:2008.

B+D

B+E

B+F
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1 2 3 4
— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC koodeks) 11,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC koodeks) 11,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.
MED/3.7 Tadbikinnitusnduded — 1SO 23269-2:2011 (tule kustutamine — B+D
kasutatakse ainult merel).
Autonoomne surudhuhingamisaparaat | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
I tiiibi maski ei kasutata MED[3.7 ega
Mirkus: ohtlike kaupadega seotud dnne- | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

tuste korral on vaja tilerdhumaski.
(vt punkt 7.1)

Rida 1/1

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/15,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC koodeks) 11,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC koodeks) 11,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

MED/7.1 puhul.

Mirkus: Standardi ISO 23269 punktiga 4.28
noutud seonduv tulekindel paisteliin peab
olema sertifitseeritud laevavarustuse direktiivi
punkti MED 3.44 kohaselt ja seda kasuta-
takse koos hingamisaparaadiga ning seda
peab olema voimalik karabiinhaagi abil
kinnitada aparaadi rakmete vdi eraldi vo6
kiilge, et takistada aparaadi eraldumist pais-
teliini kasutamise ajal.

Hingamisaparaadi B votte puhul margitakse
laevavarustuse direktiivi kohane tulekindel
pdasteliin  kohustuslikuks ~ kombineeritud
komponendiks.
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3,
— IMO MSC.1/Circ.1499,
— IMO MSC.1/Circ.1555.
MED/3.8 Titibikinnitusnduded — EN 14593-1:2005. B+D 13.3.2021
Surudhusiisteemi toitega hingamisapa- | — SOLAS 74 Reg. X/3, Voi: B+E (i)
e — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC | — EN 14594:2005 + AC:2005. B+F
Rida 1/2 koodeks) 7.
Markus: see varustus on ette nihtud iiksnes
1994. aasta HSC koodeksi nouete jirgi
ehitatud kiirlaevadele.
Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7.
MED/3.8 Tuiibikinnitusnduded — EN 14593-1:2018. B+D 13.9.2019
Surudhusiisteemi toitega hingamisapa- | — SOLAS 74 Reg. X/3, Voi: B+E
e — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC [ — EN 14594:2018. B+F

Rida 2/2

koodeks) 7.

Mirkus: see varustus on ette nihtud itksnes
1994. aasta HSC koodeksi nduete jirgi
ehitatud kiirlaevadele.

Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7.

0S/¥$sT 1

[ 13 ]

efejed] npir edooing

12091



1 2 3 4

MED/3.9 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. A.800(19), muudetud. B+D

1974. aasta SOLASi konventsiooni | — SOLAS 74 Reg. 1I-2[7, B+E
reeglis 1-2/12 nimetatutega samavaarsed

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+F

sprinklersiisteemide osad eluruumidesse,
teenindusruumidesse  ja  juhtimisposti-
desse (piirduvad pihustite ja nende
toimimisega)

(Paiksete  sprinklersiisteemide pihustid
kiirlaevadele ~ kuuluvad samuti selle
punkti alla.)

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 1/1

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 8.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

IMO Res. MSC.44(65),

IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 8,
IMO MSC/Circ.912,

IMO MSC/Circ. 1556.
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1 2 3 4
MED/3.10 Tuibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.1165, muudetud. B+D
Masina- ja lastipumbaruumide paiksete | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
surve-veeudu tulekustutussiisteemide
pihustid — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar- | Veo- ja toimivusndouded
deid.
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
Rida 1/1
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)~(FSS koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.391(95)-(IGF
koodeks) 11,
— IMO MSC.1/Circ.1313.
MED/3.11a Tutibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.307(88) (2010 FTP B+D
koodeks), muudetud,
Tulekindlad A- ja B-klassi vaheseinad: | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3.2, B+E
— IMO MSC.1/Circ.1435.
— A-klassi vaheseinad — IMO MSC/Circ.1120. B+F

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.2,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
— IMO MSC/Circ 1120,
— IMO MSC.1/Circ.1434,

— IMO MSC.1/Circ.1616.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.11b Tuibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88) (2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.
Tulekindlad A- ja B-klassi vaheseinad: | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3.4, B+E
— B-klassi vaheseinad — IMO MSC/Circ.1120. B+F
Markus: kui B-klassi vaheseina on katse-
tatud ainult tihelt poolt ja see on projek-
teeritud  paigaldamiseks  katsetamata Veo- ia toimivusnd
e . . X eo- ja toimivusnduded
kiiljega teise B-klassi vaheseina katseta-
mata kiillje korvale, peab EU tiii'%bitun- — SOLAS 74 Reg. 11-2/3,4,
nistus sisaldama selle pardale paigalda-
mise tingimusi, tagades, et SOLASi II- | _ goLAS 74 Reg. 11-2/9,
2. peatiiki reeglis 9.2 (Kuumuskindlad
ja ehituslikud piirded) esitatud vastavates | — MO MSC/Circ 1120,
tulekindlustabelites mirgitud kaitse tase
on alati tdidetud. — IMO MSC.1/Circ.1581.
Rida 1/1
MED/3.12a Tadbikinnitusnéuded — IMO MSC/[Circ.677, muudetud, B+F 23.5.2019
Seadmed, mis takistavad leekide levimist | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — EN ISO 16852:2010, (iii)
tankerite lastitankidesse:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/16. — 1SO 15364:2016,
— rohu/vaakumi klapp
Rida 1/3
MED/3.12a Taibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.677, muudetud, B+F 19.6.2018 25.8.2024

Seadmed, mis takistavad leekide levimist
tankerite lastitankidesse:

— rohu/vaakumi klapp

Rida 2/3

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/16.

— EN ISO 16852:2016,

— ISO 15364:2016.

(iif)

1¢0T°L91

[ 13 ]

elerea], npir edooung

€slvst 1



1 2 3 4 5 6
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/16.
— IMO Res. MSC.98(73)-(SS koodeks) 15.
MED/3.12a Tuiibikinnitusnouded — IMO MSC/Circ.677, muudetud, B+F 25.8.2021
Seadmed, mis takistavad leekide levimist | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — EN ISO 16852:2016,
tankerite lastitankidesse:
— SOLAS 74 Reg. II-2/16. — 1SO 15364:2021.
— rohu/vaakumi klapp
Rida 3/3
ida 3] Veo- ja toimivusnduded
(UUS RIDA)
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. II1-2/16.
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15.
MED/3.12b Tatbikinnitusnéuded — IMO MSC/[Circ.677, muudetud, B+D 23.5.2019
Seadmed, mis takistavad leekide levimist | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — EN ISO 16852:2010, B+E (iii)
tankerite lastitankidesse:
— SOLAS 74 Reg. 11-2/16. B+F
— leegi pidurdajad
Rida 1/2
MED/3.12b Taibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.677, muudetud, B+D 19.6.2018
Seadmed, mis takistavad leekide levimist | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — EN ISO 16852:2016. B+E
tankerite lastitankidesse:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/16. B+F

— leegi pidurdajad

Rida 2/2
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1 2 3 4 5 6
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. II-2/16.
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15.
MED/3.12¢ Taibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.677, muudetud, B+D 23.5.2019
Seadmed, mis takistavad leekide levimist | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — EN ISO 16852:2010. B+E (iii)
tankerite lastitankidesse:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/16. B+F
— plahvatusleegi pidurdajad
Rida 1/2
MED/3.12¢ Tadbikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.677, muudetud, B+D 19.6.2018
Seadmed, mis takistavad leekide levimist | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — EN ISO 16852:2016. B+E
tankerite lastitankidesse:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/16. B+F
— plahvatusleegi pidurdajad
Rida 2/2
ida 2| Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/16.
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15.
MED/3.12d Tuiibikinnitusnouded — IMO MSC/Circ.677, muudetud, B+F 23.5.2019

Seadmed, mis takistavad leekide levimist
tankerite lastitankidesse:

— kiirtuulutusklapp

Rida 1/3

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/16.

— EN ISO 16852:2010,

— ISO 15364:2016.

(iif)
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1 2 3 4 5 6
MED/3.12d Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.677, muudetud, B+F 19.6.2018 25.8.2024
Seadmed, mis takistavad leekide levimist | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — EN ISO 16852:2016, (iii)
tankerite lastitankidesse:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/16. — 1SO 15364:2016.
— kiirtuulutusklapp
Rida 23 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/16.
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15.
MED/3.12d Tuibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.677, muudetud, B+F 25.8.2021
Seadmed, mis takistavad leekide levimist | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — EN ISO 16852:2016,
tankerite lastitankidesse:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/16. — 1SO 15364:2021.
— kiirtuulutusklapp
Rida 33 Veo- ja toimivusnduded
(UUS RIDA) — SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/16.
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15.
MED/3.13 Tuiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88) (2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.
Mittesiittivad materjalid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,

9¢l¥ST 1

[ 13 ]

efejed] npir edooing

12091



2

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.

Punkt MED/3.14 ,Muust materjalist kui t

erasest torud, mis libivad A- ja B-klassi vaheseinu® on lisatud punktidesse MED[3.26 ja MED/3.27.

MED/3.15a

Muust materjalist kui terasest valmis-
tatud nafta- voi kittedlitorud:

— plasttorud ja -liitmikud

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 10,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 10,

— IMO MSC/Circ.1120.

— IMO Res. A.753(18), muudetud,

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010
koodeks), muudetud.

FTP

B+D

B+E

B+F

MED/3.15b

Muust materjalist kui terasest valmis-
tatud nafta- voi kiittedlitorud:

— ventiilid

Rida 1/1

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

— EN ISO 10497:2010.

B+D

B+E

B+F
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 10,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 10,

— IMO MSC/Circ.1120.

HSC

HSC

HSC

HSC

MED/3.15¢

Muust materjalist kui terasest valmis-
tatud nafta- voi kittedlitorud:

— painduvad 16dvikusdlmed ja
kompensaatorid

Rida 1/2

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 10,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 10,

— IMO MSC/Circ.1120.

HSC

HSC

HSC

HSC

Painduvad 16dvikusdlmed:
— EN ISO 15540:2001,

— EN ISO 15541:2001.

B+D

B+E

B+F

1.7.2019

(iif)
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1 2 4 5
MED/3.15¢ Tiitibikinnitusnduded — 1SO 15540:2016, B+D 19.6.2018
Muust materjalist kui terasest valmis- | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — ISO 15541:2016. B+E
tatud nafta- voi kittedlitorud:
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— painduvad 1odvikusdlmed ja
kompensaatorid
Rida 2/2 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 10,
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC
koodeks) 10,
— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.15d Tuibikinnitusnduded — 1SO 19921:2005, B+D
Muust materjalist kui terasest valmis- | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — SO 19922:2005. B+E
tatud nafta- voi kiittedlitorud:
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— torude metallist komponendid koos
elastsete tihenditega
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | Veo- ja toimivusnduded
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
Rida 1/1
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 10,
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1 2 3 4
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 10,
— IMO MSC/Circ.1120,
— IMO MSC/Circ.1527.
MED/3.16 Taiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88) (2010 FTP B+D
koodeks), muudetud,
Tuletokkeuksed — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9. B+E
— IMO MSC.1/Circ.1319
Rida 1/1 B+F
Mirkus: tuletdkkeuste juhtimissiisteemi o
. . . . | Veo- ja toimivusnduded
osade vastavushindamine toimub punkti
MED 3.17 kohaselt. — SOLAS 74 Reg. 1129,
— IMO MSC.1/Circ.1511.
MED/3.17 Tuubikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88) (2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.
Tuletdkkeuste juhtimissiisteemi osad — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9, B+E
Mirkus:  kui  kasutatakse  terminit | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
,sisteemi osad®, vdib rahvusvaheliste
nduete tditmise kontrollimiseks vaja
olla katsetada iiksikut osa, osade
rithma vdi kogu siisteemi. Veo- ja toimivusnduded
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | __ SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | — MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 1/1

koodeks) 7.
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1 2 3 4
MED/3.18a Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88) (2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.

Pinnamaterjalid ~ ja  porandakatted, | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
madala tuleohtlikkuse karakteristikutega:

— SOLAS 74 Reg. 11-2/5, B+F
— pealistusspoonid

— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,
Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. X/3

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

MED/3.18b Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.

Pinnamaterjalid ~ ja  pdrandakatted, | — SOLAS 74 Reg. II-2/3, B+E
madala tuleohtlikkuse karakteristikutega:

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5, B+F

— virvisiisteemid

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— SOLAS 74 Reg. X/3,
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Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

HSC

HSC

MED/3.18¢

Pinnamaterjalid ~ ja  pdrandakatted,
madala tuleohtlikkuse karakteristikutega:

— porandakatted

Rida 1/1

Tiitibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/6,

— SOLAS 74 Reg. X/3

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

HSC

HSC

— IMO Res. MSC.307(88)
koodeks), muudetud.

(2010 FTP

B+D

B+E

B+F
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MED/3.18d Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88) (2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.

Pinnamaterjalid ~ ja  pdrandakatted, | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
madala tuleohtlikkuse karakteristikutega:

— SOLAS 74 Reg. 11-2/5, B+F
— torude isolatsioonikatted

— SOLAS 74 Reg. X/3.
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

MED/3.18e Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88) (2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.

Pinnamaterjalid ~ ja  pdrandakatted, | — SOLAS 74 Reg. II-2/3, B+E
madala tuleohtlikkuse karakteristikutega:

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5, B+F

— A-, B- ja C-klassi vaheseinte ehitami-
seks kasutatavad sideained

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
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— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

HSC

HSC

MED)/3.18f

Pinnamaterjalid ~ ja  porandakatted,
madala tuleohtlikkuse karakteristikutega:

— siittivate libiviikude membraan

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

HSC

HSC

— IMO Res. MSC.307(88)
koodeks), muudetud.

(2010 FTP

B+D

B+E

B+F
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MED/3.19

Eesriided, kardinad ning muu rippuv
tekstiil ja kile

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. H-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 7.

HSC

HSC

— IMO Res. MSC.307(88) (2010 FTP
koodeks), muudetud,

— IMO MSC.1/Circ.1456, muudetud.

B+D

B+E

B+F

MED/3.20
— Pehme moobel

Rida 1/1

Titibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 1-2/9,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 7.

HSC

HSC

— IMO Res. MSC.307(88) (2010 FTP
koodeks), muudetud.

B+D

B+E

B+F

12.8.2023

(i)
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1 2 3 4 5
MED/3.20a Tuibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88) (2010 FTP B+D 12.8.2020
koodeks), muudetud.
Pehme mo6bel: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
— moobliese  tervikuna  (sealhulgas | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/5, B+F
kattematerjal, tdidismaterjal ja mitte-
siittiv raam) — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
MED/3.20b Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D 12.8.2020
koodeks) 1. lisa 8. osa 3. lide,
Pehme moobel: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, muudetud. B+E
— mis tahes tdidismaterjali kattema- | — SOLAS 74 Reg. II-2/5, B+F

terjal

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
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— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
MED/3.20c Tutbikinnitusnouded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP B+D 12.8.2020
koodeks) 1. lisa 8. osa 3. liide,
Pehme moobel: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, muudetud. B+E
— tule levikut aeglustava tdidismaterjali | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/5, B+F
kattematerjal (katsetatud edasiseks
kasutamiseks ette nahtud konkreetse | — SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
kombinatsioonina)
— SOLAS 74 Reg. X/3.
Rida 1/1
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
MED/3.20d Tiiiibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP B+D 12.8.2020
koodeks) 1. lisa 8. osa 3. liide,
Pehme moébel: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, muudetud. B+E
— tule levikut aeglustav tdidismaterjal | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/5, B+F
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
— SOLAS 74 Reg. X/3.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

/9/¥ST 1
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— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
MED/3.21 Titibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.307(88) (2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.
Voodiriided — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9, B+F
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | — SOLAS 74 Reg. X/3.
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.
Veo- ja toimivusnduded
Rida 1/1
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
MED/3.22 Tiitibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.307(88) (2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.
Tulesiibrid — SOLAS 74 Reg. 11-2/9. B+E
Rida 1/1 B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.

Punkt MED/3.23 ,A-klassi vaheseinte mittesiittivad labiviigud“ on tahtlikult tiihjaks jaetud.
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Punkt MED/3.24 ,Elektrikaabli labiviigud A-klassi vaheseintes* on tahtlikult tiihjaks jdetud.
MED/3.25 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88) (2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.
A- ja B-Kklassi tulekindlad aknad ja illu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9. B+E
minaatorid
B+F
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC koodeks) 3,
— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.26a Tiitibikinnitusnouded IMO Res. MSC.307(88) (2010 FTP B+D
koodeks), muudetud,
A-klassi vaheseinte ldbiviigud: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9. B+E
IMO MSC.1/Circ. 1488.
— elektrikaabli labiviigud B+F
Veo- ja toimivusnduded
Rida 1/1
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.
MED/3.26b Tuubikinnitusnduded IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
koodeks), muudetud,
A-klassi vaheseinte ldbiviigud: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9. B+E
IMO MSC.1/Circ. 1488.
— torude, Sahtide jne labiviigud B+F
Veo- ja toimivusnduded
Rida 1/1
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO MSC.1/Circ. 1276.
MED/3.27a Tiitibikinnitusnouded IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.
B-klassi vaheseinte labiviigud: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9. B+E
— elektrikaabli labiviigud B+F

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.
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MED/3.27b Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP B+D
koodeks), muudetud.

B-klassi vaheseinte labiviigud: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9. B+E
— torude, Sahtide jne labiviigud B+F
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.
MED/3.28 Tuubikinnitusnouded — ISO 6182-1:2014 B+D
Sprinklersiisteemid (piirduvad pihustus- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Voi: B+E
peadega)

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 12259-1:1999 + A1:2001, B+F

(Paiksete  sprinklersiisteemide  pihustid
kiirlaevadele ~kuuluvad samuti selle
punkti alla.)

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.44(65),

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 8,
— IMO MSC/Circ.912,

— IMO MSC.1/Circ.1556.

A2:2004 ja A3:2006.
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MED/3.29 Tuubikinnitusnduded — EN 14540:2014. B+D
Tuletdrjevoolikud: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
— mittemérguvad lamevoolikud (siseld- | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
bimddduga 25-52 mm)
Rida 1/1
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
MED/3.30a Taiibikinnitusnduded — EN 50104:2010, B+D 12.8.2020 25.8.2024
Kaasaskantavad  hapnikumddturid — ja | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — EN 60079-29-1:2016, B+E (i)
gaasidetektorid:
— SOLAS 74 Reg. VI/3, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+F

— kategooria 1: (ohutu ala)

Rida 1/2

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI/3.

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,
— IMO MSC.1/Circ.1477,

— IMO MSC.1/Circ.1581.

1 (2008), véi IEC 60945:2002 + IEC
60945 parandus 1 (2008),

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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MED/3.30a Tiitibikinnitusnduded EN 50104:2019, B+D 25.8.2021
Kaasaskantavad  hapnikumodturid  ja | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, EN 60079-29-1:2016, B+E
gaasidetektorid:

— SOLAS 74 Reg. VI/3. EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+F
— kategooria 1: (ohutu ala) 1 (2008), voi IEC 60945:2002 + IEC

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7. 60945 parandus 1 (2008),
Rida 2/2

. o N IEC 60092-504:2016,

(UUS RIDA) Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4, [EC 60533:2015.

— SOLAS 74 Reg. VI/3.

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,

— IMO MSC.1/Circ.1477,

— IMO MSC.1/Circ.1581.
MED/3.30b Titibikinnitusnduded EN 50104:2010, B+D 12.8.2020 25.8.2024
Kaasaskantavad  hapnikumddturid — ja | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, EN 60079-29-1:2016, B+E (ii)
gaasidetektorid:

— SOLAS 74 Reg. VI/3. EN IEC 60079-0:2018, B+F

— kategooria 2: (gaasist tingitud plah-
vatusohtlik keskkond)

Rida 1/2

— SOLAS 74 Reg. XI-1[7.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI/3.

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,
— IMO MSC.1/Circ.1477,

— IMO MSC.1/Circ.1581.

EN 60079-1:2014,

EN 60079-10-1:2015,

EN 60079-11:2012,

EN 60079-15:2010,

EN 60079-26:2015,

EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus
1 (2008), voi IEC 60945:2002 + IEC
60945 parandus 1 (2008),

IEC 60092-504:2016,

IEC 60533:2015.
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MED/3.30b Titibikinnitusnduded EN 50104:2019, B+D 25.8.2021
Kaasaskantavad  hapnikumddturid  ja | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, EN 60079-29-1:2016, B+E
gaasidetektorid:
— SOLAS 74 Reg. VI/3. EN IEC 60079-0:2018, + AC:2020, B+F

— kategooria 2: (gaasist tingitud plah-
vatusohtlik keskkond)

Rida 2/2

(UUS RIDA)

SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

SOLAS 74 Reg. VI[3.

SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,
IMO MSC.1/Circ.1477,

IMO MSC.1/Circ.1581.

EN 60079-1:2014,

EN 60079-10-1:2015,

EN 60079-11:2012,

EN 60079-15:2010,

EN 60079-26:2015,

EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus
1 (2008), voi IEC 60945:2002 + IEC
60945 parandus 1 (2008),

IEC 60092-504:2016,

IEC 60533:2015.

Punkt MED/3.31 ,Paiksete sprinklersiisteemide pihustid kiirlaevadele (HSC)“ on vilja jaetud, kuna kuulub punktide MED/3.9 ja MED/3.28 alla.

MED)/3.32

Tule levikut piiravad materjalid (v.a
moobel) kiirlaevadele

Rida 1/1

Titibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnouded

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

IMO MSC.1/Circ.1457.

IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP
koodeks), muudetud.

B+D

B+E

B+F
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MED/3.33 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.
Tule levikut piiravad materjalid kiirlae- | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
vade mooblile
B+F
Rida 1/1
ida 1 Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
MED/3.34 Tuubikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.
Tulekindlad vaheseinad kiirlaevadele — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
Rida 1/1 B+F
Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1457.
MED/3.35 Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.
Tuletdkkeuksed kiirlaevadel — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
Rida 1/1 B+F
Mirkus: tuletokkeuste juhtimissiisteemi | V€O~ ja toimivusnduded
osade vastavushindamine toimub punkti
MED 3.17 kohaselt — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
' ' koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC

koodeks) 7.
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MED/3.36 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.
Tulesiibrid kiirlaevadel — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
Rida 1/1 B+F
Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
MED/3.37a Tuiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP B+D
koodeks), muudetud.
Kiirlaevade tulekindlate vaheseinte libi- | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
viigud:
B+F
— elektrikaabli labiviigud
Veo- ja toimivusnduded
Rida 1/1
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
MED/3.37b Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.
Kiirlaevade tulekindlate vaheseinte libi- | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
viigud:
B+F
— torude, Sahtide jne labiviigud
Veo- ja toimivusnduded
Rida 1/1
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC

koodeks) 7.
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MED/3.38
Piiste- ja valvepaatide kisitulekustutid

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 111/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11I/34,
— IMO Res. A.951(23),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) IV,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

— EN 3-7:2004 + A1:2007,
— EN 3-8:2006 + AC:2007,
— EN 3-9:2006 + AC:2007,

— EN 3-10:2009.

B+D

B+E

B+F

MED/3.39

Pihustid masina- ja lastipumbaruumide
samavddrsetele veepohistele tulekustu-
tussiisteemidele

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO MSC/Circ.1165, muudetud.

B+D

B+E

B+F
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— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1313,
— IMO MSC.1/Circ.1458.
MED/3.40 Tuibikinnitusnduded — IMO Res. A.752(18), B+D 25.8.2024
Porandaldhedase valgustuse ~siisteemid | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/13, — ISO 15370:2010. B+E (i)
(iiksnes osad)
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 11. B+F
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar- | y/o.. ja toimivusnouded
deid.
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/13,
Rida 1/2 g. 112/
— IMO Res. A.752(18),
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 11.
MED/3.40 Tuubikinnitusnouded — IMO Res. A.752(18), B+D 25.8.2021
Porandaldhedase valgustuse siisteemid | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/13, — ISO 15370:2021. B+E
(itksnes osad)
— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS koodeks) 11. B+F

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 2/2

(UUS RIDA)

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/13,

— IMO Res. A.752(18),

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 11.
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MED/3.41a Tiiiibikinnitusnouded — 1SO 23269-1:2008, B+D
Hingamisaparaadid evakueerumiseks | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/13. — EN 402:2003. B+E
(EEBD):
B+F
— viliskeskkonnast isoleeritud, avatud
tsitkliga, tdismaski voi huulikuga | Veo- ja toimivusnduded
surudhuhingamisaparaat  evakuee-
rumiseks — SOLAS 74 Reg. 1I-2/13,
Rida 1/1 — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3,
— IMO MSC/Circ.849.
MED/3.41b Taibikinnitusnduded — ISO 23269-1:2008, B+D
Hingamisaparaadid evakueerumiseks | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/13. — EN 1146:2005. B+E
(EEBD):
B+F
— viliskeskkonnast isoleeritud, avatud
tsiikliga, kapuutsiga surudhuhinga- | Veo- ja toimivusnduded
misaparaat evakueerumiseks
— SOLAS 74 Reg. 11-2/13,
Rida 1/1
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3,
— IMO MSC/Circ.849.
MED/3.41¢c Tiitibikinnitusnduded — ISO 23269-1:2008, B+D
Hingamisaparaadid evakueerumiseks | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/13. — EN 13794:2002. B+E
(EEBD):
B+F

— viliskeskkonnast isoleeritud, suletud
tsitkliga surudhuhingamisaparaat

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/13,
— IMO Res. MSC.98(73)~(FSS koodeks) 3,

— IMO MSC/Circ.849.
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MED/3.42a Tuibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.353, muudetud. G 12.8.2020
Inertgaasisiisteemid: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4.
kogu stisteem.
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— IMO Res. A.567(14),
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,
— IMO MSC[Circ.353,
— IMO MSC/Circ.485,
— IMO MSC[Circ.731,
— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.42b Tutbikinnitusnéuded — IMO MSC/Circ.353, muudetud. B+D
Inertgaasisiisteemid: — SOLAS 74 Reg. II-2/4. B+E
— iiksikkomponendid: B+F
— inertgaasipuhastid Veo- ja toimivusnduded

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— IMO Res. A.567(14),

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,
— IMO MSC/Circ.353,

— IMO MSC|Circ.485,

— IMO MSC[Circ.731,

— IMO MSC/Circ.1120.
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MED/3.42¢ Tutbikinnitusnduded — IMO MS(/Circ.353, muudetud. B+D
Inertgaasisiisteemid: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4. B+E
— iiksikkomponendid: B+F
— inertgaasipuhurid Veo- ja toimivusnduded
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | __ SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | _ 1O Res. A.567(14),
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid. — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,
Rida 1/1 — IMO MSC/Circ.353,
— IMO MSC/Circ.485,
— IMO MSC|Circ.731,
— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.43 Tiitibikinnitusnduded — ISO 15371:2009 B+D 15.11.2018
Frittimisseadmete tulekustutussiistee- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/1, B+E (iii)
mide pihustid (automaatsed voi kisitsi
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10, B+F

juhitavad)

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 1/2

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 1I-2/1,
SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

IMO  Res. MSC.97(73)-(2000  HSC
koodeks) 7,

IMO MSC.1/Circ.1433.
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MED/3.43 Tiitibikinnitusnduded — 1SO 15371:2015 B+D 16.3.2017
Frittimisseadmete tulekustutussiistee- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/1, B+E
mide pihustid (automaatsed voi kisitsi
juhitavad) — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+F
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | — SOLAS 74 Reg. X/3.
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid. Veo- ja toimivusnduded
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. 1I-2/1,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 7,

— IMO MSC.1/Circ.1433.

MED/3.44 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3, B+D 3.9.2022
muudetud,
Tuletdrjuja varustus — péasteliin — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E (i)
— IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP

Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X3, koodeks), muudetud. B+F

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.
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MED/3.44 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3, B+D 13.9.2019
muudetud,
Tuletdrjuja varustus — pédsteliin — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
— IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP
— punktide MED/3.7 ja MED/7.1 koha- | — SOLAS 74 Reg. X/3, koodeks), muudetud, B+F
selt heakskiidetud hingamisaparaa-
tide padsteliinid — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3. | — ISO 23269-2:2011.

Rida 2/2

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.
MED/3.45 Tuibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.848, muudetud. B+D
Samaviirse paikse gaaskustutussiisteemi | — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
osad (kustutusaine, ventiilid ja pihustid)
masina- ja lastipumbaruumidesse — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 1/1

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 5.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 5,
— IMO MSC/Circ.848,

— IMO MSC.1/Circ.1313.
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MED/3.46 Tuubikinnitusnduded — IMO MS(C/Circ.1270 + parandus 1, B+D
muudetud.
Samaviirse paikse gaaskustutussiisteemi | — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
osad masinaruumidesse (aerosoolsiistee-
mid) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
Rida 1/1 — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 5.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 5,
— IMO MSC/Circ.1270 + parandus 1,
— IMO MSC.1/Circ.1313.
MED/3.47 Tutbikinnitusnéuded — IMO MSC/Circ.670 B+D
Kontsentraat paiksetele ulatusliku paisu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. B+E
misega vahtkustutussiisteemidele
B+F

masina- ja lastipumbaruumides

Mirkus: paikseid ulatusliku paisumisega
vahtkustutussiisteeme ~ (sh  tootamisel
ruumi sisedhku kasutavaid = siisteeme),
mis on ette nihtud masinaruumidesse
ja lastipumbaruumidesse, tuleb katsetada
tunnustatud  kontsentraadiga ja asja-
omast ametiasutust rahuldaval viisil.

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 6.
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MED/3.48 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1387 B+D
Paiksed veepdhised kohalikud tulekustu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
tussiisteemid kasutamiseks A-kategooria
masinaruumides — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
(pihustid ja toimivuskatsed).
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | Veo- ja toimivusnduded
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | — SOLAS 74 Reg. 1I-2[10,
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid. — IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
Rida 1/1
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
MED/3.49a Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1430. B+D 1.1.2024
Paiksed  veepohised tulekustutussiis- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, B+E (iii)
teemid veeremi-, sdiduki- ja eriruu-
midesse: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/20, B+F

— normatiividepdhised stisteemid
vastavalt ringkirjale IMO MSC.1/
Circ.1430

Rida 1/2

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.
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MED/3.49a Taibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1430 (1. muudatus). B+D 12.8.2020
Paiksed  veepShised  tulekustutussiis- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, B+E
teemid veeremi-, soiduki- ja eriruu-
midesse: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/20, B+F
— normatiividepdhised siisteemid | — SOLAS 74 Reg. X/3,
vastavalt ringkirjale IMO MSC.1/
Circ.1430 (1. muudatus) — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.

Rida 2/2

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.
MED/3.49b Tuibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1430. B+D 1.1.2021
Paiksed  veepOhised  tulekustutussiis- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, B+E (iii)
teemid veeremi-, sdiduki- ja eriruu-
midesse: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/20, B+F

— toimivuspdhised siisteemid vastavalt
ringkirjale IMO MSC.1/Circ.1430

Rida 1/2

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
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— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.

MED)/3.49b

Paiksed  veepdhised  tulekustutussiis-
teemid veeremi-, sdiduki- ja eriruu-
midesse:

— toimivuspdhised siisteemid vastavalt
ringkirjale IMO MSC.1/Circ.1430 (1.
muudatus).

Rida 2/2

Titibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.

— IMO MSC.1/Circ.1430 (1. muudatus).

B+D

B+E

B+F

12.8.2020

Punkt MED/3.50 ,Kemikaalidele vastupidav kaitseriietus“ on iile viidud punkti MED/9/3.9.
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MED/3.51a Taibikinnitusnduded Laevade elektriseadmed: B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006. B+E (i)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide seadmed laevadel:
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.
— IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-
— juhtseadmed ja naidikud 504 parandus 1 (2011),
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | Veo- ja toimivusnouded — IEC 60533:1999.
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | — SOLAS 74 Reg. II-2/7,
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994  HSC
koodeks) 7,

Rida 1/3

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51a Tuibikinnitusnduded Laevade elektriseadmed: B+D 16.3.2017 1.1.2020
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006. B+E (iii)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja
mehitamata  masinaruumide — SOLAS 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F

paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

— juhtseadmed ja ndidikud

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 2/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO  Res.
koodeks) 7,

MSC.36(63)-(1994  HSC

seadmed laevadel:
— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1487.
MED/3.51a Tiitibikinnitusnduded Laevade elektriseadmed: B+D 19.6.2018
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006. B+E
mide, kajutirddude, masinaruumide ja
— SOLAS 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F

mehitamata  masinaruumide  paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

— juhtseadmed ja ndidikud

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 3/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— IMO Res.
koodeks) 11,

MSC.391(95)-(IGE

— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1487,

— IMO MSC.1/Circ.1528.

seadmed laevadel:
— [EC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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MED/3.51b Tiitibikinnitusnduded — EN 54-4:1997 + AC:1999, A1:2002 ja B+D 1.6.2019
A2:2006.
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, B+E (iii)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X/3, seadmed laevadel: B+F
tulekahju avastamise ja héiresiisteemide
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9. — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-
504 parandus 1 (2011),
— toiteplokid:
Veo- ja toimivusnouded — IEC 60533:1999.
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar- | — IMO Res.  MSC.36(63)-(1994  HSC
deid. koodeks) 7,
Rida 1/3 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51b Tiitibikinnitusnouded — EN 54-4:1997 + AC:1999, A1:2002 ja B+D 16.3.2017 1.1.2020
A2:2006.
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, B+E (i)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X/3, seadmed laevadel: B+F

tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

— toiteplokid

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 2/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)~(FSS koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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MED/3.51b Tiiibikinnitusnduded — EN 54-4:1997 + AC:1999, A1:2002 ja B+D 19.6.2018
A2:2006.
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7, B+E
mide, kajutirddude, masinaruumide ja Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X/3, seadmed laevadel: B+F
tulekahju avastamise ja héiresiisteemide
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9. | — IEC 60092-504:2016,
— toiteplokid — IEC 60533:2015.
Veo- ja toimivusnduded
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- A
takse olemasolevate seadmete varuosa- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
dena, voib siiski kohaldada pardale ] py0 pes Msc36(63)1994  HsC
paigutamise ajal asjakohaseid standar- koodeks) 7
deid. ’
. — IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
Rida 3/3 koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,
— IMO Res. MSC.391(95)-(IGF
koodeks) 11,
— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1554.
MED/3.51¢c Tuubikinnitusnduded — EN 54-5:2000 + A1:2002. B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (iii)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X3, B+F

tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

— temperatuuriandurid — punktandurid

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 1[4

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— [EC 60092-504:2001 + IEC 60092-
504 parandus 1 (2011),

— IEC 60533:1999.
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— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51¢c Tuibikinnitusnduded — EN 54-5:2000 + A1:2002. B+D 16.3.2017 28.2.2020
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (iii)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X3, B+F
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide — IEC 60092-504:2016,
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

— IEC 60533:2015.

— temperatuuriandurid — punktandurid

Veo- ja toimivusnduded
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7,
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar- | — IMO  Res. MSC.36(63)-(1994  HSC
deid. koodeks) 7,
Rida 2[4 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51¢ Tadbikinnitusnduded — EN 54-5:2017. B+D 19.6.2018 31.8.2022
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (iii)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

— temperatuuriandurid — punktandurid

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 3/4

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

MED/3.51¢

Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu-
mide, kajutirddude, masinaruumide ja
mehitamata  masinaruumide  paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

— temperatuuriandurid — punktandurid

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 4/4

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— IMO Res.
koodeks) 11,

MSC.391(95)-(IGF

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— EN 54-5:2017 + A1:2018.

Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
seadmed laevadel:

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.

B+D

B+E

B+F

12.8.2020
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MED/3.51d Titibikinnitusnouded — EN 54-7:2000 + A1:2002 ja A2:2006. B+D 31.8.2022
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (iii)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9. 504 parandus 1 (2011),
— suitsuandurid:  hajutatud  valgust, | Veo- ja toimivusnduded — IEC 60533:1999.
valgusedastust ~ vdi  ionisatsiooni
kasutavad punktandurid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
takse olemasolevate seadmete varuosa- koodeks) 7,
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar- | — IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
deid. koodeks) 7,
Rida 1/2 — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51d Tutibikinnitusnouded — EN 54-7:2018. B+D 13.9.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

— suitsuandurid:  hajutatud  valgust,
valgusedastust ~ voi  ionisatsiooni
kasutavad punktandurid

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 2/2

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— IMO Res.
koodeks) 11,

MSC.391(95)-(IGF

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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MED/3.51e Tiitibikinnitusnduded — EN 54-10:2002 + A1:2005. B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (iii)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
tulekahju avastamise ja héiresiisteemide — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.| 504 parandus 1 (2011),
— leegiandurid: punktandurid — IEC 60533:1999.

Veo- ja toimivusnduded
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7,
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar- | — IMO Res.  MSC.36(63)-(1994  HSC
deid. koodeks) 7,
Rida 1/3 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51e Tiitibikinnitusnouded — EN 54-10:2002 + A1:2005. B+D 16.3.2017 1.1.2020
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (i)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

— leegiandurid: punktandurid

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 2/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)~(FSS koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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MED/3.51e Titibikinnitusnouded — EN 54-10:2002 + A1:2005, B+D 19.6.2018
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide — 1EC 60092-504:2016,
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.
— [EC 60533:2015.

— leegiandurid: punktandurid Veo- ja toimivusnduded
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
paigutamise ajal asjakohaseid standar- koodeks) 7,
deid.

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
Rida 3/3 koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— IMO Res. MSC.391(95)-(IGF

koodeks) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51f Tiiiibikinnitusnduded — EN 54-11:2001 + A1:2005. B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (iii)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

— tulekahjuteatenupud

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 1/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— [EC 60092-504:2001 + IEC 60092-
504 parandus 1 (2011),

— IEC 60533:1999.
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MED/3.51f Titibikinnitusnouded — EN 54-11:2001 + A1:2005. B+D 16.3.2017 1.1.2020
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (i)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide — 1EC 60092-504:2016,
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.
— [EC 60533:2015.

— tulekahjuteatenupud Veo- ja toimivusnduded
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
paigutamise ajal asjakohaseid standar- koodeks) 7,
deid.

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
Rida 2/3 koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51f Tutibikinnitusnouded — EN 54-11:2001 + A1:2005. B+D 19.6.2018
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

— tulekahjuteatenupud

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 3/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— IMO Res.
koodeks) 11,

MSC.391(95)-(IGF

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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MED/3.51g Tiitibikinnitusnduded — EN 54-17:2005 + AC:2007. B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (iii)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
tulekahju avastamise ja héiresiisteemide — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.| 504 parandus 1 (2011),
— lithisekaitseseadmed — IEC 60533:1999.

Veo- ja toimivusnduded
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7,
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar- | — IMO Res.  MSC.36(63)-(1994  HSC
deid. koodeks) 7,
Rida 1/3 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51¢ Tiitibikinnitusnouded — EN 54-17:2005 + AC:2007. B+D 16.3.2017 1.1.2020
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (i)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

— lithisekaitseseadmed

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 2/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)~(FSS koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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MED/3.51¢g Titibikinnitusnouded — EN 54-17:2005 + AC:2007. B+D 19.6.2018
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide — 1EC 60092-504:2016,
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.
— [EC 60533:2015.

— lihisekaitseseadmed Veo- ja toimivusnduded
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
paigutamise ajal asjakohaseid standar- koodeks) 7,
deid.

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
Rida 3/3 koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— IMO Res. MSC.391(95)-(IGF

koodeks) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51h Tiiiibikinnitusnduded — EN 54-18 (2005) + AC (2007). B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (iii)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

— sisend-|véljundseadmed

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 1/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— [EC 60092-504:2001 + IEC 60092-
504 parandus 1 (2011),

— IEC 60533:1999.
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MED/3.51h Titibikinnitusnouded — EN 54-18:2005 + AC:2007. B+D 16.3.2017 1.1.2020
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (i)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide — 1EC 60092-504:2016,
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.
— [EC 60533:2015.

— sisend—/véiljundseadmed Veo- ja toimivusnouded
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
paigutamise ajal asjakohaseid standar- koodeks) 7,
deid.

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
Rida 2/3 koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51h Tutibikinnitusnouded — EN 54-18:2005 + AC:2007. B+D 19.6.2018
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

— sisend-|véljundseadmed

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 3/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— IMO Res.
koodeks) 11,

MSC.391(95)-(IGF

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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MED/3.51i Tiiiibikinnitusnduded — EN 60332-1-2:2004, B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — IEC 60092-376:2003. B+E (iii)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F
tulekahju avastamise ja héiresiisteemide seadmed laevadel:
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.
— [EC 60092-504:2001 + IEC 60092-

— kaablid 504 parandus 1 (2011),

Veo- ja toimivusnduded
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- — IEC 60533:1999.
takse olemasolevate seadmete varuosa- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar- | — MO Res. MSC.36(63)-(1994  HSC
deid. koodeks) 7,
Rida 1/4 — IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51i Tiitibikinnitusnouded — EN 60332-1-2:2004, B+D 16.3.2017 22.5.2020
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — IEC 60092-376:2003. B+E (i)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F

tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

— kaablid

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 2/4

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)~(FSS koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

seadmed laevadel:
— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.

001/+ST 1

[ 13 ]

efered], npir edooing

1¢0CL91



1 2 3 4 5 6
MED/3.51i Titibikinnitusnouded — EN 60332-1-2:2004 + A1:2015, B+D 19.6.2018 28.3.2021
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — IEC 60092-376:2017. B+E (iii)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide seadmed laevadel:
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.
— IEC 60092-504:2016,
— kaablid - ia toimi 5
Veo- ja toimivusnduded — EC 60533:2015
Markus: Toodete puhul, mida kasuta- | _ SOLAS 74 Reo. 11-2/7
takse olemasolevate seadmete varuosa- g 12/ — IEC 60332-1-2:2004 + A1:2015.
dena, voib siiski kohaldada pardale | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B
paigutamise ajal asjakohaseid standar- koodeks) 7, Jafvoi:
deid. . .
— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 Hsc | twlekindlad kaablid:
Ri 4
ida 3} koodeks) 7, — IEC 60092-376:2017,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9, | [EC 60331-1:2009 vdi IEC 60331
— MO Res. MSC.391(95)-(IGF |~ 2:2009-
koodeks) 11, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
— IMO MSC.1/Circ.1242. seadmed laevadel
— — IEC 60092-504:2016,
— - IEC 60533:2015,
— — IEC 60332-1-2:2004 + A1:2015.
MED/3.51i Tiitibikinnitusnouded — EN 60332-1-2:2004 + A1:2015ja B+D 13.9.2019
Al1:2016,
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, B+E
mide, kajutirddude, masinaruumide ja — IEC 60092-376:2017.
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

— kaablid

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO  Res.
koodeks) 7,

MSC.36(63)-(1994  HSC

Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
seadmed laevadel:

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.

— IEC 60332-1-2:2004 + A1:2015.
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— IMO Res. MSC.97(73)-(2000  HSC | Ja/vdi:
Rida 4[4 koodeks) 7,
tulekindlad kaablid:
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,
— IEC 60092-376:2017,
— IMO Res. MSC.391(95)-(IGF
koodeks) 11, — IEC 60331-1:2018 voi IEC 60331-
2:2018.
— IMO MSC.1/Circ.1242.
Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
seadmed laevadel:
— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015
— [EC 60332-1-2:2004 + A1:2015.
MED/3.52 Tutibikinnitusnouded — EN 1866-1:2007, B+D 1.7.2020
Mitteteisaldatavad ja teisaldatavad tule- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 1866-2:2014. B+E (iii)
kustutid
— SOLAS 74 Reg. X/3. Vi B+F

Rida 1/2

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 7.

HSC

HSC

— EN 1866-1:2007,
— EN 1866-3:2013
Voi:

— 1SO 11601:2008.
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MED/3.52 Tiiiibikinnitusnouded — EN 1866-1:2007, B+D 13.9.2019
Mitteteisaldatavad ja teisaldatavad tule- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 1866-2:2014. B+E
kustutid
— SOLAS 74 Reg. X/3. Voi: B+F
Rida 2/2
— EN 1866-1:2007,
Veo- ja toimivusnduded — EN 1866-3:2013
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4, Vo
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — ISO 11601:2017.
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
MED/3.53 Tuibikinnitusnduded — EN 54-3:2001 + A1:2002 ja A2:2006, B+D 1.6.2019
Tuletdrjehdire seadmed - helisignaali | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092- B+E (iii)
seadmed 504 parandus 1 (2011),
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
Rida 1/3 — IEC 60533:1999.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

— IMO MSC.1/Circ.1242.
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MED/3.53 Tuubikinnitusnduded — EN 54-3:2014, B+D 16.3.2017 12.8.2023
Tuletdrjehdire seadmed - helisignaali | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — IEC 60092-504:2016, B+E (i)
seadmed

— SOLAS 74 Reg. X/3, — IEC 60533:2015. B+F
Rida 2/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

— IMO MSC.1/Circ.1242,

— IMO MSC.1/Circ.1487.
MED/3.53 Tuubikinnitusnduded — EN 54-3:2014 + A1:2019, B+D 12.8.2020
Tuletdrjehdire seadmed - helisignaali | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — IEC 60092-504:2016, B+E
seadmed

— SOLAS 74 Reg. X/3, — IEC 60533:2015. B+F
Rida 3/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.
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— IMO MSC.1/Circ.1242,

— IMO MSC.1/Circ.1487.
MED/3.54a Tuubikinnitusnduded — EN 50104:2010, B+D 1.6.2019
Paiksed hapnikum&&turid ja gaasidetek- | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092- B+E (iii)
torid: 504 parandus 1 (2011),

— SOLAS 74 Reg. VI/3. B+F
— kategooria 4: (ohutu ala) — IEC 60533:1999.
Rida 1/3 Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

Veo- ja toimivusnduded

— IMO MSC.1/Circ.1370.

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI/3.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,

— iihendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54a Tiitibikinnitusnduded — EN 50104:2010, B+D 12.8.2020 25.8.2024
Paiksed hapnikumodturid ja gaasidetek- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — IEC 60092-504:2016, B+E (i)
torid:

— SOLAS 74 Reg. VI/3. — IEC 60533:2015. B+F

— kategooria 4: (ohutu ala)

Rida 2/3

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI/3.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,
— ithendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— IMO MSC.1/Circ.1370.

Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— IMO MSC.1/Circ.1370.
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MED/3.54a Tuubikinnitusnduded — EN 50104:2019, B+D 25.8.2021
Paiksed hapnikumd&turid ja gaasidetek- | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — IEC 60092-504:2016, B+E
torid:
— SOLAS 74 Reg. VI/3. — IEC 60533:2015. B+F
— kategooria 4: (ohutu ala) )
Uhendatud O,[HC siisteemidele lisaks:
Rida 3/3
— IMO MSC.1/Circ.1370.
(UUS RIDA) Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
— SOLAS 74 Reg. VI/3.
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,
— iihendatud O,/HC siisteemidele lisaks:
— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54b Tiitibikinnitusnduded — EN 50104:2010, B+D 1.6.2019
Paiksed hapnikumodturid ja gaasidetek- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — EN 60079-0:2012 + A11:2013, B+E (iii)
torid:
— SOLAS 74 Reg. VI/3. — EN 60079-29-1:2007, B+F

— kategooria 3: (gaasist tingitud plah-
vatusohtlik keskkond)

Rida 1/5

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI/3.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,

— ithendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— IMO MSC.1/Circ.1370.

— IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-
504 parandus 1 (2011),

— IEC 60533:1999.
Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— IMO MSC.1/Circ.1370.
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MED/3.54b Tuubikinnitusnduded — EN 50104:2010, B+D 16.3.2017 3.6.2020
Paiksed hapnikumddturid ja gaasidetek- | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — EN 60079-0:2012 + A11:2013, B+E (iii)
torid:

— SOLAS 74 Reg. VI/3. — EN 60079-29-1:2007, B+F
— kategooria 3: (gaasist tingitud plah-

vatusohtlik keskkond) — IEC 60092-504:2016,

Rida 2/5 — IEC 60533:2015.

Veo- ja toimivusnduded .

Uhendatud O,[HC siisteemidele lisaks:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
— IMO MSC.1/Circ.1370.

— SOLAS 74 Reg. VI/3.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,

— iihendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54b Tiitibikinnitusnduded — EN 50104:2010, B+D 19.6.2018 12.8.2023
Paiksed hapnikumodturid ja gaasidetek- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — EN 60079-0:2012 + A11:2013, B+E (iii)
torid:

— SOLAS 74 Reg. VI/3. — EN 60079-29-1:2016, B+F

— kategooria 3: (gaasist tingitud plah-
vatusohtlik keskkond)

Rida 3/5

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI/3.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,
— ithendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— IMO MSC.1/Circ.1370.

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.

Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— IMO MSC.1/Circ.1370.
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MED/3.54b Tuubikinnitusnduded — EN 50104:2010, B+D 12.8.2020 25.8.2024
Paiksed hapnikumddturid ja gaasidetek- | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — EN IEC 60079-0:2018, B+E (iii)
torid:

— SOLAS 74 Reg. VI/3. — EN 60079-29-1:2016, B+F
— kategooria 3: (gaasist tingitud plah-

vatusohtlik keskkond) — IEC 60092-504:2016,

Rida 4/5 — IEC 60533:2015.

Veo- ja toimivusnduded .

Uhendatud O,[HC siisteemidele lisaks:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
— IMO MSC.1/Circ.1370.

— SOLAS 74 Reg. VI/3.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,

— iihendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54b Tiitibikinnitusnduded — EN 50104:2019. B+D 25.8.2021
Paiksed hapnikumodturid ja gaasidetek- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — EN IEC 60079-0:2018, + AC:2020, B+E
torid:

— SOLAS 74 Reg. VI/3. — EN 60079-29-1:2016, B+F

— kategooria 3: (gaasist tingitud plah-
vatusohtlik keskkond)

Rida 5/5

(UUS RIDA)

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

SOLAS 74 Reg. VI[3.

IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,

ithendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

IMO MSC.1/Circ.1370.

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— IMO MSC.1/Circ.1370.
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MED/3.55a Tiiiibikinnitusnouded — EN 15182-1:2007 + A1:2009, B+D 12.8.2023
Kahetoimelised otsikud (pihustavadfjuga- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 15182-2:2007 + A1:20009. B+E (iii)
tiiipi):
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— tuletdrje kisijoatorud — kombinee-
ritud joatorud PN 16
Veo- ja toimivusnouded
Rida 1/2
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
MED/3.55a Tiitibikinnitusnduded — EN 15182-1:2019, B+D 12.8.2020
Kahetoimelised otsikud (pihustavadfjuga- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 15182-2:2019. B+E
tiiiipi):
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— tuletdrje kasijoatorud — kombinee-
ritud joatorud PN 16
Veo- ja toimivusnduded
Rida 2/2
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
MED/3.55b Tuibikinnitusnduded — EN 15182-1:2007 + A1:2009, B+D 12.8.2023
Kahetoimelised otsikud (pihustavadfjuga- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 15182-3:2007 + A1:20009. B+E (iii)
tiiiipi):
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

— tuletdrje kisijoatorud - siledatoru-
lised kompakt- jafvoi fikseeritud
nurgaga pihustavad joatorud PN 16

Rida 1/2
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
MED/3.55b Tuibikinnitusnduded — EN 15182-1:2019, B+D 12.8.2020
Kahetoimelised otsikud (pihustavadfjuga- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 15182-3:2019. B+E
titipi):
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— tuletdrje kisijoatorud - siledatoru-
lised kompakt- javdi fikseeritud
nurgaga pihustavad joatorud PN 16 | Veo- ja toimivusnduded
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
MED/3.56 Tiitibikinnitusnduded — EN 671-1:2012. B+D
Paiksed tuletdrje voolikusiisteemid: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
— pooljdiga voolikuga voolikupoolid | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/1
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 7.

0TT/¥ST 1

[ 13 ]

efered], npir edooing

1¢0CL91



1 2 3 4

MED/3.57 Titibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.798 B+D
Keskmise paisumisega vahtkustutussiis- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. B+E
teemi komponendid — paikne teki vaht-
kustutusseade tankeritel B+F
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | yeq- ja toimivusnduded
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | — SOLAS 74 Reg. 11-2/10.8.1,
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid. — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 14,
Rida 1/1 — IMO MSC[Circ.1239,

— IMO MSC.1/Circ.1276.
MED/3.58 Tiiibikinnitusnouded — IMO MSC.1/Circ.1312, B+D
Paiksete vihese paisumisega vahtkustu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. — IMO MSC.1/Circ.1312/ parandus 1. B+E
tussiisteemide komponendid masinaruu-
mide ja tankeriteki kaitseks B+F
Markus: Toodete puhul, mida kasuta- | veo- ja toimivusnouded
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid. — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 6,
Rida 1/1 — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 14,

— IMO MSC/Circ.1239,

— IMO MSC.1/Circ.1276.
MED/3.59 Titibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1312, B+D
Kemikaalitankerite paikse tulekustutus- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/1, — IMO MSC.1/Circ.1312/ parandus 1. B+E
stisteemi paisuv vaht

— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC koodeks) 11. B+F

Rida 1/1
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Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC koodeks) 11,

— IMO MSC/Circ.553.
MED/3.60 Tuubikinnitusnouded — IMO MSC.1/Circ.1268. B+D
Kajutirddudel paiknevate paiksete surve- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
veeudu tulekustutussiisteemide pihustid

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7. B+F
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7,

— IMO MSC.1/Circ.1313.
MED/3.61a Tuubikinnitusnouded — IMO MSC.1/Circ.1384 B+D
Ruumi sisedhku kasutavad ulatusliku | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. B+E
paisumisega vahtkustutussiisteemid, mis

B+F

on ette ndhtud masina-, lastipumba-,
soiduki- ja veeremiruumide, eri- ja lasti-
ruumide kaitseks.

Mirkus: ruumi sise- voi vilisohku kasu-
tavaid ulatusliku paisumisega vahtkustu-
tussiisteeme, mis on ette nihtud masina-
, lastipumba-, sdiduki- ja veeremiruu-
mide, eri- ja lastiruumide kaitseks,
tuleb katsetada tunnustatud kontsentraa-
diga ja asjaomast ametiasutust rahul-
daval viisil.

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.98(73)~(FSS koodeks) 6,

— IMO MSC.1/Circ.1528.
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MED/3.61b Tiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1384 B+D
Vilisohku kasutavad ulatusliku paisumi- [ — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. B+E
sega vahtkustutusstisteemid, mis on ette
nihtud masina-, lastipumba-, sdiduki- ja B+F
veeremiruumide, eri- ja lastiruumide
kaitseks.

Veo- ia toimivusnd

Markus: ruumi sise- voi vilisohku kasu- | 0 ) oimivusnduded
tavaid ulatusliku paisumisega vahtkustu- | __ ¢opag 74 Reg. 11-2/10
tussiisteeme, mis on ette nihtud masina-
» lastipumba-, soiduki- ja veeremiruu- | — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 6,
mide, eri- ja lastiruumide kaitseks,
tuleb katsetada tunnustatud kontsentraa- | — IMO MSC.1/Circ.1528.
diga ja asjaomast ametiasutust rahul-
daval viisil.
Rida 1/1
MED/3.62 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1315 B+D
Pulberkustutussiisteemid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/1. B+E
Rida 1/1 B+F

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/1,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC koodeks) 11,

— IMO Res. MSC.391(95)-(IGF
koodeks) 11,

— IMO MSC.1/Circ. 1617 (uus site).

1¢0T°L91

[ 13 ]

elerea], npir edooung

cI1/vST 1



1 2 3 4 5 6

MED/3.63a Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10, B+D 1.6.2019
Ohus  leiduvate  suitsukomponentide | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006. B+E (iii)
avastamise siisteemi osad:

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F
— juhtseadmed ja niidikud. Elektripai- seadmed laevadel:

galdised laevadel — SOLAS 74 Reg. 1I-2/20.
— [EC 60092-504:2001 + IEC 60092-

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- 504 parandus 1 (2011),
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale — IEC 60533:1999.
paigutamise ajal asjakohaseid standar- | Veo- ja toimivusnouded
deid. Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus kesk-

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, konnas kasutamiseks:
Rida 1/4

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, — EN 60079-0:2012 + A11:2013.

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10.
MED/3.63a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10, B+D 19.6.2018 12.8.2023
Ohus leiduvate  suitsukomponentide | — SOLAS 74 Reg. 1I-2[7, — EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006. B+E (iii)
avastamise siisteemi osad:

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F

— juhtseadmed ja ndidikud. Elektripai-
galdised laevadel

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 2/4

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10.

seadmed laevadel:
— JEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.

Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus kesk-
konnas kasutamiseks:

— EN 60079-0:2012 + A11:2013.
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MED/3.63a Tuubikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10, B+D 12.8.2020 25.8.2024
Ohus  leiduvate  suitsukomponentide | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006. B+E (iii)
avastamise siisteemi osad:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F
— juhtseadmed ja niidikud. Elektripai- seadmed laevadel:
galdised laevadel — SOLAS 74 Reg. 1I-2/20.
— IEC 60092-504:2016,
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa- — IEC 60533:2015.
dena, voib siiski kohaldada pardale ) )
paigutamise ajal asjakohaseid standar- | Veo- ja toimivusnouded Ja Vajaduse korral plahVatuSOhthkuS kesk-
deid. konnas kasutamiseks:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
Rida 3/4 — EN IEC 60079-0:2018.
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10.
MED/3.63a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10. B+D 25.8.2021
Ohus leiduvate  suitsukomponentide | — SOLAS 74 Reg. 11-2[7, — EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006. B+E
avastamise siisteemi osad:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F

— juhtseadmed ja ndidikud. Elektripai-
galdised laevadel

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 4/4

(UUS RIDA)

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10.

seadmed laevadel:
— JEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.

Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus kesk-
konnas kasutamiseks:

— EN IEC 60079-0:2018 + AC:2020.
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MED/3.63b Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10, B+D 1.6.2019
Ohus  leiduvate  suitsukomponentide | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-4:1997 + AC:1999, A1:2002 ja B+E (iii)
avastamise siisteemi osad: A2:2006.

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19, B+F
— toiteplokid Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20. seadmed laevadel:
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa- — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-
dena, voib siiski kohaldada pardale 504 parandus 1 (2011),
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid. Veo- ja toimivusnduded — IEC 60533:1999.
Rida 1/4 — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus kesk-

konnas kasutamiseks:
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
— EN 60079-0:2012 + A11:2013.

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10.
MED/3.63b Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10, B+D 19.6.2018 12.8.2023
Ohus leiduvate  suitsukomponentide | — SOLAS 74 Reg. 1I-2[7, — EN 54-4:1997 + AC:1999, A1:2002 ja B+E (iii)
avastamise siisteemi osad: A2:2006.

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19, B+F

— toiteplokid

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 2/4

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10.

Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
seadmed laevadel:

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.

Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus kesk-
konnas kasutamiseks:

— EN 60079-0:2012 + A11:2013.
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MED/3.63b Tutibikinnitusndouded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10, B+D 12.8.2020 25.8.2024
Ohus  leiduvate  suitsukomponentide | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-4:1997 + AC:1999, A1:2002 ja B+E (iii)
avastamise siisteemi osad: A2:2006.

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19, B+F
— toiteplokid Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20. seadmed laevadel:
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa- — IEC 60092-504:2016,
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar- — IEC 60533:2015.
deid. Veo- ja toimivusnduded

Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus kesk-

Rida 3/4 — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, konnas kasutamiseks:

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, — EN IEC 60079-0:2018.

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10.
MED/3.63b Tiiiibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10. B+D 25.8.2021
Ohus leiduvate  suitsukomponentide | — SOLAS 74 Reg. 1I-2[7, — EN 54-4:1997 + AC:1999, A1:2002 ja B+E
avastamise siisteemi osad: A2:2006.

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19, B+F

— toiteplokid

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.
Rida 4/4

(UUS RIDA)

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10.

Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
seadmed laevadel:

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.

Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus kesk-
konnas kasutamiseks:

— EN IEC 60079-0:2018 + AC:2020.
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MED/3.63c Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10, B+D 1.6.2019
Ohus  leiduvate  suitsukomponentide | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-20:2006 + AC:2008. B+E (iii)
avastamise siisteemi osad:

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F
— aspireerivad suitsuandurid seadmed laevadel:

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20.
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- — [EC 60092-504:2001 + IEC 60092-
takse olemasolevate seadmete varuosa- 504 parandus 1 (2011),
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar- — IEC 60533:1999.
deid. Veo- ja toimivusnduded

Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus kesk-

Rida 1/4 — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, konnas kasutamiseks:

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, — EN 60079-0:2012 + A11:2013.

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10.
MED/3.63c Tiiiibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10, B+D 19.6.2018 12.8.2023
Ohus leiduvate  suitsukomponentide | — SOLAS 74 Reg. 1I-2[7, — EN 54-20:2006 + AC:2008. B+E (iii)
avastamise siisteemi osad:

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F

— aspireerivad suitsuandurid

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 2/4

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10.

seadmed laevadel:
— JEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.

Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus kesk-
konnas kasutamiseks:

— EN 60079-0:2012 + A11:2013.
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MED/3.63c Tuubikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10, B+D 12.8.2020 25.8.2024
Ohus  leiduvate  suitsukomponentide | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-20:2006 + AC:2008. B+E (iii)
avastamise siisteemi osad:

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F
— aspireerivad suitsuandurid seadmed laevadel:

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20.
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- — IEC 60092-504:2016,
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale — IEC 60533:2015.
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid. Veo- ja toimivusnduded Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus kesk-

konnas kasutamiseks:
Rida 3/4 — SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— EN IEC 60079-0:2018.

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10.
MED/3.63c Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10, B+D 25.8.2021
Ohus leiduvate  suitsukomponentide | — SOLAS 74 Reg. 1I-2[7, — EN 54-20:2006 + AC:2008. B+E
avastamise siisteemi osad:

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F

— aspireerivad suitsuandurid

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.
Rida 4/4

(UUS RIDA)

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10.

seadmed laevadel:
— JEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.

Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus kesk-
konnas kasutamiseks:

— EN IEC 60079-0:2018 + AC:2020.
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MED/3.64 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
koodeks), muudetud.

C-klassi vaheseinad — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3.10. B+E
Rida 1/1 B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.10,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,33,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.65 Titibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 1.6.2019
Paiksed siisivesinikgaasiandurid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4. — EN 60079-0:2012 + A11:2013, B+E (iii)
Rida 1/5 — EN 60079-29-1:2007, B+F

Veo- ja toimivusnGuded — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092

504 parandus 1 (2011),
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— IEC 60533:1999.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 16,

— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.65 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 16.3.2017 21.7.2019
Paiksed siisivesinikgaasiandurid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4. — EN 60079-0:2012 + A11:2013, B+E (iii)
Rida 2/5 — EN 60079-29-1:2007, B+F

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 16,

— IMO MSC.1/Circ.1370.

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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MED/3.65 Tiiiibikinnitusnouded IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 19.6.2018 12.8.2023
Paiksed siisivesinikgaasiandurid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4. EN 60079-0:2012 + A11:2013, B+E (iii)
Rida 3/5 EN 60079-29-1:2016, B+F
Veo- ja toimivusnduded
IEC 60092-504:2016,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
IEC 60533:2015.
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 16,
— IMO MSC.1/Circ.1370,
— IMO MSC.1/Circ.1527.
MED/3.65 Tuibikinnitusnduded IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 12.8.2020 25.8.2024
Paiksed siisivesinikgaasiandurid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4. EN IEC 60079-0:2018, B+E (i)
Rida 4/5 EN 60079-29-1:2016, B+F
Veo- ja toimivusnduded
IEC 60092-504:2016,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
[EC 60533:2015.
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 16,
— IMO MSC.1/Circ.1370,
— IMO MSC.1/Circ.1527.
MED/3.65 Titibikinnitusnduded IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 25.8.2021
Paiksed siisivesinikgaasiandurid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4. EN IEC 60079-0:2018, + AC:2020, B+E
Rida 5/5 EN 60079-29-1:2016, B+F
Veo- ja toimivusnduded
(UUS RIDA) [EC 60092-504:2016,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 16,
— IMO MSC.1/Circ.1370,

— IMO MSC.1/Circ.1527.

IEC 60533:2015.
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MED/3.66 Titibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1168 B+D
Evakuatsiooni juhtimise siisteemid, mida | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/13. B+E
kasutatakse porandaldhedase valgustuse
siisteemi alternatiivina L . B+F

Veo- ja toimivusnduded
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. 11-2/13,

— IMO MSC.1/Circ.1168.
MED/3.67 Tuibikinnitusnduded — EN 13565-1:2003 + A1:2007 B+D 16.3.2017 12.8.2023
Helikopteri vahtkustutusseadmed — SOLAS 74 Reg. 1I-2/18. B+E (i)
Rida 1/2 - B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/18,

— IMO MSC.1/Circ.1431.
MED/3.67 Tiitibikinnitusnduded — EN 13565-1:2019. B+D 12.8.2020
Helikopteri vahtkustutusseadmed — SOLAS 74 Reg. 1I-2/18. B+E
Rida 2/2 - B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/18,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 17.
MED/3.68 Titibikinnitusnduded — 1SO 15371:2015 B+D 16.3.2017
Kambiitisi ~ viljatdmbekanali ~ paiksete | — SOLAS 74 Reg. II-2/9. B+E
tulekustutussiisteemide osad

B+F

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.
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MED/3.69 Tuibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1472. B+D
Mobiilne veekahur laevadele, mis on | — SOLAS 74 Reg.II-2/10. B+E
ehitatud 1. jaanuaril 2016 v&i hiljem
ja ette ndhtud vedama iilatekil voi sellest B+F
korgemal vdhemalt viit kihti konteine-
reid Veo- ja toimivusnouded
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg.H—2/lO,

— SOLAS 74 Reg.lI-2/19,

— IMO MSC.1/Circ.1472,

— IMO MSC.1/Circ.1550.
MED/3.69 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1472. B+D
Mobiilne veekahur laevadele, mis on | — SOLAS 74 Reg.ll-2/10. B+E
ehitatud 1. jaanuaril 2016 voi hiljem
ja ette nihtud vedama tilatekil voi sellest B+F
korgemal vdhemalt viit kihti konteine- L
reid Veo- ja toimivusnduded
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg.H-Z/lO,

— SOLAS 74 Regll-2/19,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 12,

— IMO MSC.1/Circ.1472,

— IMO MSC.1/Circ.1550.
MED/3.70 Tiitibikinnitusnduded — EN 694:2014. B+D
Tuletdrjevoolikud: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
— pooljaigad  voolikud  paiksetele | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

siisteemidele

Rida 1/1
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Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 7.

HSC

HSC

MED/3.71
Paiksed tuletorje voolikusiisteemid
— lamevoolikuga voolikusiisteemid

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. H-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 7.

HSC

HSC

— EN 671-2:2012

B+D

B+E

B+F

16.3.2017
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4. Navigatsiooniseadmed

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad

Vastavushinda-

Esmakordne

Viimane pardale

Number ja eseme nimetus muudetud reeglid ning asjakohased IMO Katsestandardid . . . ; .
S mismoodulid | turule laskmine paigutamine
resolutsioonid ja ringkirjad
1 2 3 4 5 6
MED/4.1 Taiibikinnitusnéuded — 1SO 1069:1973, B+D 29.8.2021
Magnetkompass: — SOLAS 74 Reg. V/[18, — SO 25862:2009, B+E (i)
— A-klass laevade jaoks — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+F
1 (2008).
Rida 1/3 G
Veo- ja toimivusnduded voi:
— SOLAS 74 Reg. V/19, — 150 1069:1973,
— IMO Res. A.382(X), — 150 25862:2009,
o — IEC 60945 (2002) + IEC 60945
IMO Res. A.694(17), parandus 1 (2008).
— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC
koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000  HSC
koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.302(87).
MED/4.1 Tiiibikinnitusnduded — ISO 1069:1973, B+D 13.9.2019 12.8.2023
Magnetkompass: — SOLAS 74 Reg. V/[18, — ISO 25862:2009, B+E (i)
— A-klass laevade jaoks — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+F
1 (2008).
Mirkus:  IMO  MSC.302(87) kehtib G

itksnes juhul, kui seade suudab koguda
ja elektrooniliselt saata teate(id) kolman-
datele seadmetele.

Rida 2/3

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res. A.382(X),

Voi:

— 1SO 1069:1973,
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IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.302(87).

HSC

HSC

— 1SO 25862:2009,

— [EC 60945 (2002) + [IEC 60945
parandus 1 (2008).

Mirkus: Ja kui kohaldatakse IMO MSC.302
(87):

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,

— IEC 62923-1:2018,

9T1[¥ST T
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1 2 3 4 5

— IEC 62923-2:2018.

IMO MSC.302(87) kisitleva mirkuse 16pp
MED/4.1 Tuibikinnitusnduded — ISO 1069:1973, B+D 12.8.2020
Magnetkompass: — SOLAS 74 Reg. V/[18, — ISO 25862:2019, B+E
— A-klass laevade jaoks — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+F

1 (2008).

Mirkus: IMO  MSC.302(87)  kehtib G

itksnes juhul, kui seade suudab koguda
ja elektrooniliselt saata teate(id) kolman-
datele seadmetele.

Rida 3/3

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/[19,
— IMO Res. A.382(X),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.302(87).

HSC

HSC

Voi:
— ISO 1069:1973,
— ISO 25862:2019,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).

Mirkus: Ja kui kohaldatakse IMO MSC.302
(87):

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:
— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016
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1 2 3 4 5 6
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
IMO MSC.302(87) kisitleva mirkuse 16pp
MED/4.2 Titibikinnitusnouded — ISO 22090-2:2014, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Kursinditu edastav seade THD (magnet) | — SOLAS 74 Reg. V|18, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (i)
parandus 1 (2008),
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. V/19, B+F
— EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X/3, G

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/[19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.116(73),

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011 +A1:2016,
— EN 62288:2014.
Voi:
— 1SO 22090-2:2014,

— [EC  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016
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1 2 3 4 5
— IMO Res. MSC.191(79), IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res. MSC.302(87). [EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.2 Tiiiibikinnitusnduded ISO 22090-2:2014, B+D 13.9.2019
Kursinditu edastav seade THD (magnet) | — SOLAS 74 Reg. V/[18, EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
parandus 1 (2008),
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. V/19, B+F
EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X/3, G

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/[19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.116(73),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

EN 62288:2014,

EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

Voi:
— 1SO 22090-2:2014,

— IEC  60945:2002 + IEC 60945

parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016
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2 3 4 5 6
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— [EC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.3 Tiiiibikinnitusnouded — 1SO 8728:2014, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Vurrkompass — SOLAS 74 Reg. V/[18. — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (i)
parandus 1 (2008),
Rida 1/3 B+F
) o . — EN 61162 seeriad:
Veo- ja toimivusnduded G

— SOLAS 74 Reg. V/[19,
— IMO Res. A.424(XI),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014.
Voi:
— ISO 8728:2014,

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— [EC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016
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2 3 4 5
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.3 Tiitibikinnitusnouded — SO 8728:2014, B+D 13.9.2019
Vurrkompass — SOLAS 74 Reg. V/[18. — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
parandus 1 (2008),
Rida 2/3 B+F
Veo- ja toimivusnduded — EN 61162 seeriad:
G

— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res. A.424(XI),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— ISO 8728:2014,

— [EC 60945:2002 + IEC 60945

parandus 1 (2008),
— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016
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1 2 3 4 5 6
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.3 Tuubikinnitusnduded Katsestandardid Uute sertifi- 25.8.2021
kaatide
Vurrkompass Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.65. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED[4.65. |  kohta vt
punkt
Viidud punkti MED/4.65 alla Veo- ja toimivusnduded MED/4.65.
Rida 3/3 Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.65.
Punkt MED/4.4 ,Radarseadmed“ on iile viidud punktidesse MED/4.34, MED/4.35 ja MED/4.36.
Punkt MED/4.5 ,Automaatradarmidrkur (ARPA)“ on iile viidud punkti MED/4.34.
MED/4.6 Tiitibikinnitusnduded — EN ISO 9875:2001 + ISO tehniline B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2006), .
Kajaloodid — SOLAS 74 Reg. V[18, B+E @)
— EN  60945:2002 + IEC 60945 B+F
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. parandus 1 (2008), G

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO  Res.
koodeks) 13.

MSC.97(73)-(2000  HSC

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/[19,

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014.
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2 3 4 5
— IMO Res. A.224(VII), Vi
— MO Res. A.694(17), — IS0 9875:2000 + ISO tehniline
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC parandus 1:2006,
koodeks) 13, — IEC 609452002 + IEC 60945
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC parandus 1 (2008),
koodeks) 13, — IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.74(69) 4. lisa, — IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res. MSC.302(87). — IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vasta-
vusse parandusega 1 ed. 1.0 (2010-
11) ja parandusega 2 ed. 1.0 (2014-
07)
— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.6 Tiiiibikinnitusnduded — EN ISO 9875:2001 + ISO tehniline B+D 13.9.2019
Kajaloodid — SOLAS 74 Reg. V|18, parandus 1:2006, BeE
Rida 22 — SOLAS 74 Reg. X[3. — EN  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008), B+F
— IMO  Res.  MSC36(63)-(1994  HSC| _ [\ ¢116 seeriad:
koodeks) 13, G
— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 Hsc | ~EN 61162-1:2016
koodeks) 13. EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
Veo- ja toimivusnduded EN IEC 61162-450:2018,
— SOLAS 74 Reg. V/[19, — EN 62288:2014,
MO Res. A.224(V), — EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
— IMO Res. A.694(17), Vo
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC | — ISO  9875:2000 + ISO tehniline
koodeks) 13, parandus 1:2006,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 13,
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res. MSC.191(79), — I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IMO Res. MSC.74(69) 4. lisa, .
— IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.302(87).
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— [EC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.7 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Kiirust ja ldbitud vahemaad modtev | — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E (i)
seade (SDME) — EN 61023:2007,
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/2 — EN 61162 sceriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
koodeks) 13.
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
Veo- ja toimivusnduded EN 61162-450:2011+A1:2016,
— SOLAS 74 Reg. V/19, — EN 62288:2014.
— IMO Res. A.694(17), Vai
— IMO Res. A.824(19), — IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 13,
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1 2 3 4 5
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC | — IEC 61023:2007,
koodeks) 13,
— IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.191(79),
IEC 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.302(87).
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.7 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Kiirust ja labitud vahemaad modtev | — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E
seade (SDME) — EN 61023:2007,
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 2/2 — EN 61162 sceriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
koodeks) 13.
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
Veo- ja toimivusnduded EN IEC 61162-450:2018,
— SOLAS 74 Reg. V/[19, — EN 62288:2014,
— IMO Res. A.694(17), — EN IEC 62923-1:2018,
— IMO Res. A.824(19), — EN IEC 62923-2:2018.
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC | Vai:
koodeks) 13,
— [EC  60945:2002 + IEC 60945
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC parandus 1 (2008),

koodeks) 13,
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— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

— [EC 61023:2007,

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Punkt MED/4.8 ,Rooli poordenurga, sdukruvi poorlemissageduse ja sammu ndidik“ on iile viidud punktidesse MED/4.20, MED/4.21 ja MED/[4.22.

MED/4.9
Poordekiiruse nditur

Rida 1/2

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. V/18,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.526(13),

— IMO Res. A.694(17),

— EN  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ISO 20672:2007 + parandus 1 (2008),
— EN 62288:2014.
Vai:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

B+D

B+E

B+F

G

19.6.2018

29.8.2021

(@)
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2 3 4 5
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC | — IEC 61162 seeriad:
koodeks) 13,
IEC 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13, [EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res. MSC.191(79), IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
— IMO Res. MSC.302(87). parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
— ISO 20672:2007 + parandus 1 (2008),
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.9 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Poordekiiruse nditur — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G
koodeks) 13, EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
koodeks) 13.
EN IEC 61162-450:2018,
— ISO 20672:2007 + parandus 1 (2008),
Veo- ja toimivusnouded — EN 62288:2014,
— SOLAS 74 Reg. V]19, — EN IEC 62923-1:2018,
— IMO Res. A.526(13), — EN IEC 62923-2:2018.
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 13,
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— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

HSC

Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— ISO 20672:2007 + parandus 1 (2008),
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Punkt MED/4.10

,Raadiopeilingaator” on tahtlikult tithjaks jaetud.

Punkt MED/4.11

,LORAN seadmed“ on tahtlikult tiihjaks jaetud.

Punkt MED/4.12

,Seadmed ,TSaika“ on tahtlikult tithjaks jdetud.

Punkt MED/4.13

,Decca navigatsiooniseadmed“ on tahtlikult tithjaks jaetud.
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2 3 4 5 6
MED/4.14 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
GPS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V[18, B+E (i)
— EN 61108-1:2003,
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G

koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/[19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.112(73),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014.
Voi:

— I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61108-1 ed. 2.0 (2003),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.

1¢0T°L91
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2 3 4 5
MED/4.14 Tiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
GPS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E
— EN 61108-1:2003,
Rida 2/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
koodeks) 13.
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
Veo- ja toimivusnduded
EN IEC 61162-450:2018,
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— EN 62288:2014,
— IMO Res. A.694(17),
— EN IEC 62923-1:2018,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13, — EN IEC 62923-2:2018.
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC | Voi:

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.112(73),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

— I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61108-1 ed. 2.0: 2003,

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

0V I/¥ST 1
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1 2 3 4 5 6
MED/4.14 Taibikinnitusnduded Katsestandardid Uute sertifi- | 25.8.2021
kaatide
GPS-seadmed Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.63. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/[4.63. |  kohta vt
punkt
Viidud punkti MED/4.63 alla. MED/4.63.
Rida 3/3 Veo- ja toimivusnouded
Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.63.
MED/4.15 Tuibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
GLONASS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E (i)
— EN 61108-2:1998,
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G

koodeks) 13,

— IMO  Res.
koodeks) 13.

MSC.97(73)-(2000  HSC

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/[19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res. MSC.113(73),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014.
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61108-2 ed. 1.0 (1998),
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
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2 3 4 5
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.15 Tiitibikinnitusnduded EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
GLONASS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E
EN 61108-2:1998,
Rida 2/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
koodeks) 13.
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
Veo- ja toimivusnduded
EN 62288:2014,
— SOLAS 74 Reg. V/[19,
EN [EC 62923-1:2018,
— IMO Res. A.694(17),
EN IEC 62923-2:2018.
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13, Voi:
— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC | — IEC  60945:2002 + IEC 60945

koodeks) 13,
IMO Res. MSC.113(73),
IMO Res. MSC.191(79),

IMO Res. MSC.302(87).

parandus 1 (2008),

— IEC 61108-2 ed. 1.0 (1998),

— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

THIPsT 1

[ 13 ]

efered], npir edooing

1¢0CL91



1 2 3 4 5 6
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.15 Tiibikinnitusnduded Katsestandardid Uute 25.8.2021
sertifikaatide
GLONASS-seadmed Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.63. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.63. | kohta vt
punkt
Viidud punkti MED[4.63 alla. MED/4.63.
Rida 3[3 Veo- ja toimivusnduded
Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.63.
MED/4.16 Tiitibikinnitusnduded — 1SO 11674:2006, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Kursi kontrollimise siisteem (HCS) — SOLAS 74 Reg. V/[18. — EN  60945:2002 + [EC 60945 B+E (i)
parandus 1 (2008),
Rida 1/3 B+F
— E 1162 iad:
Veo- ja toimivusnouded N 61162 sceriad G

— SOLAS 74 Reg. V/18,
— SOLAS 74 Reg. V/[19,
— IMO Res. A.342(IX),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.191(79),

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014.

1¢0T°L91

[ 13 ]

elerea], npir edooung

vilvse 1



— IMO Res. MSC.64(67) 3. lisa,

— IMO Res. MSC.302(87).

Voi
— ISO 11674:2006,

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.

MED/4.16
Kursi kontrollimise siisteem (HCS)

Rida 2/3

Tiitibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. V/18.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/18,
— SOLAS 74 Reg. V/[19,
— IMO Res. A.342(IX),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.64(67) 3. lisa,

— 1SO 11674:2006,

— EN  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

B+D

B+E

B+F

13.9.2019

27.11.2022

(@)
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— IMO Res. MSC.302(87).

Voi:
— ISO 11674:2006,

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

MED/4.16
Kursi kontrollimise siisteem (HCS)

Rida 3/3

Tuiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. V[18.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.342(IX),

— IMO Res. A.694(17),

— 1SO 11674:2019,

— EN  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN IEC 61162-450:2018,

B+D

B+E

B+F

12.8.2020
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— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.64(67) 3. lisa,

— IMO Res. MSC.302(87).

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— 1SO 11674:2019,

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Punkt MED/4.17 ,Mehaanilised lootsitdstukid“ on tile viidud punkti MED/1.40.
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1 2 3 4
MED/[4.18 Tuibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D
parandus 1 (2008),
Otsingu- ja paistevahendid asukoha | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
kindlakstegemiseks (SRLD): — EN 61097-1:2007.
— SOLAS 74 Reg. IV/14, B+F
— 9 GHz otsingu ja péiste radartrans- Voi
ponder (SART) — SOLAS 74 Reg. V/[18, G
— IEC  60945:2002 + IEC 60945

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. X3,

— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11I/6,
— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. 11|26,
— IMO Res. A.530(13),
— IMO Res. A.802(19),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— ITU-R M.628-5 (03/2012).

parandus 1 (2008),

— IEC 61097-1: 2007.

1¢0T°L91
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1 2 3 4 5 6
Punkt MED/4.19 ,Kiirlaeva radarseadmed on {ile viidud punkti MED[4.37.
MED/4.20 Tiitibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Rooli poordenurga niidik — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E (i)
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G
koodeks) 13, EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
koodeks) 13.
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014
Veo- ja toimivusnduded
— 1SO 20673:2007.
— SOLAS 74 Reg. V/19,
Voi
— IMO Res. A.694(17),
— IEC  60945:2002 + IEC 60945
koodeks) 13,
— IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC
koodeks) 13, IEC 61162-1:2016

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed.
parandus 1(2016),

1.0 (2011-06) +

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— ISO 20673:2007.

SYI¥ST 1
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1 2 3 4 5
MED/4.20 Tutibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Rooli poordenurga niidik — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC G
koodeks) 13, EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
koodeks) 13.
EN IEC 61162-450:2018,
Veo- ja toimivusnduded
— EN 62288:2014,
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— EN IEC 62923-1:2018,
— IMO Res. A.694(17),
— EN IEC 62923-2:2018,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13, — SO 20673:2007.
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC | Voi

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

— I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018,

— ISO 20673:2007.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.21 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Soukruvi podrdenditur — SOLAS 74 Reg. V[18, B+E (i)
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G

koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/[19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— 1SO 22554:2015.

Voi

— I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— 1SO 22554:2015.

0ST/¥ST 1
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1 2 3 4 5
MED/4.21 Tutibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Soukruvi poordenditur — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G
koodeks) 13, EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
koodeks) 13.
EN IEC 61162-450:2018,
Veo- ja toimivusnduded
— EN 62288:2014,
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— EN IEC 62923-1:2018,
— IMO Res. A.694(17),
— EN IEC 62923-2:2018,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13, — SO 22554:2015.
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC | Voi

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

— I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018,

— 1SO 22554:2015.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.22 Titibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Soukruvi sammunditur — SOLAS 74 Reg. V[18, B+E (i)
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G

koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/[19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— 1SO 22555:2007.

Voi

— I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— ISO 22555:2007,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.

TSTPsT 1
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1 2 3 4 5
MED/4.22 Tutibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Soukruvi sammuniitur — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G
koodeks) 13, EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
koodeks) 13.
EN IEC 61162-450:2018,
Veo- ja toimivusnduded
— EN 62288:2014,
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— EN IEC 62923-1:2018,
— IMO Res. A.694(17),
— EN IEC 62923-2:2018,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13, — ISO 22555:2007.
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC | Voi

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

— I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018,

— 1SO 22555:2007.

1¢0T°L91
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MED/4.23
Magnetkompass:
— B-klass pdiste- ja valvepaatide jaoks

Rida 1/2

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO Res.
koodeks) 13.

MSC.97(73)-(2000  HSC

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1V,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

— IMO Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO Res.
koodeks) 8,

MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res.
koodeks) 13.

MSC.97(73)-(2000  HSC

— 1SO 1069:1973,
— 1SO 25862:2009,

— IEC 60945 (2002) + [IEC 60945
parandus 1 (2008).

B+D

B+E

B+F

12.8.2023

(ii)

MED/4.23
Magnetkompass:
— B-klass paiste- ja valvepaatide jaoks

Rida 2/2

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III[4,

— SOLAS 74 Reg. X3,

— 1SO 1069:1973,
— ISO 25862:2019,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 paran-
dus 1 (2008).

B+D

B+E

B+F

12.8.2020
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— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11I/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1V,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Punkt MED/4.24 ,Kiirlaeva automaatne radarpositsioonide arvuti (ARPA)“ on iile viidud punkti MED/4.37.

Punkt MED/4.25 ,Automaatplangett” on iile viidud punkti MED/[4.35.

Punkt MED/4.26 ,Kiirlaeva automaatplansett“ on ile viidud punkti MED/4.38.

Punkt MED/4.27 ,Elektrooniline plansett“ on ile viidud punkti MED/4.36.

Punkt MED/4.28 ,Komandosilla tihildatud juhtimissiisteem on iile viidud punkti MED/4.30.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.29 Tiitibikinnitusndouded — EN  60945:2002 + [EC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Reisiinfo salvesti (VDR) — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E (i)
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC G
koodeks) 13, EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
koodeks) 13.
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 61996-1:2013 + IEC 61996-1
parandus 1:2014,
Veo- ja toimivusnduded
— EN 62288:2014.
— SOLAS 74 Reg. V|20,
Voi
— IMO Res. A.694(17),
— [EC  60945:2002 + IEC 60945
— IMO  Res.  MSC36(63)-(1994 HSC|  parandus 1 (2008),
koodeks) 13,
— IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO Res. MSC.333(90).

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 61996-1 ed. 2.0 (2013-05) + IEC
61996-1 parandus 1 (2014),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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MED/4.29 Tiiiibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Reisiinfo salvesti (VDR) — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G
koodeks) 13, EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC|  EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
koodeks) 13.
EN IEC 61162-450:2018,
Veo- ja toimivusnouded — EN 61996-1:2013 + IEC 61996-1
— SOLAS 74 Reg. V20, parandus 1:2014,
— IMO Res. A.694(17), — EN 62288:2014,
— IMO  Res. MSC36(63)-(1994 Hsc | — ENIEC 62923-1:2018,
koodeks) 13, — EN IEC 62923-2:2018.
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO Res. MSC.333(90).

Voi:

[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,

[EC 61996-1 ed. 2.0: 2013-05 + IEC
61996-1 parandus 1:2014,

IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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MED/4.30 Tiiiibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Elektronkaartide kuvamise ja informat- | — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E (i)
siooni siisteem (ECDIS) koos abisead- — EN 61162 seeriad:
mega ja rasterkaardi kuvamise siisteem | — SOLAS 74 Reg. V/[27, B+F
(RCDYS) EN 61162-1:2016
— SOLAS 74 Reg. X3, G

Rida 1/2

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO  Res.
koodeks) 13.

MSC.97(73)-(2000  HSC

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.232(82),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1503. Rev.1

[ECDISi tagavarakuva ja RCDSi kohaldatakse
ainult juhul, kui ECDIS sisaldab konealust

funktsiooni. B votte sertifikaat niitab, kas
nimetatud vdimalusi on katsetatud.]

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 61174:2015,

— EN 62288:2014.

Voi

— [EC  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 61174 ed. 4.0 (2015),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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MED/4.30 Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2018
parandus 1 (2008),
Elektronkaartide kuvamise ja informat- | — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E
siooni siisteem (ECDIS) koos abisead- — EN 61162 seeriad:
mega ja rasterkaardi kuvamise siisteem | — SOLAS 74 Reg. V/[27, B+F
(RCDS) EN 61162-1:2016
— SOLAS 74 Reg. X/3, G

Rida 2/2

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.232(82),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1503. Rev.1

[ECDISi tagavarakuva ja RCDSi kohaldatakse
ainult juhul, kui ECDIS sisaldab konealust

funktsiooni. B votte sertifikaat niitab, kas
nimetatud v&imalusi on katsetatud.]

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 61174:2015,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 61174 Ed. 4.0: 2015,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.31 Titibikinnitusnduded — 1SO 16328:2014, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Kiirlaeva vurrkompass — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (i)
parandus 1 (2008),
Rida 1/3 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
koodeks) 13, — EN 61162 seeriad:
G

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.821(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014.
Voi
— 1SO 16328:2014,

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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MED/4.31 Tuubikinnitusnduded — 1SO 16328:2014, B+D 13.9.2018
Kiirlaeva vurrkompass — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
parandus 1 (2008),
Rida 2/3 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
koodeks) 13, — EN 61162 seeriad:
G
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC EN 61162-1:2016
koodeks) 13.
EN 61162-2:1998
Veo- ja toimivusnduded
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
— IMO Res. A.694(17),
EN IEC 61162-450:2018,
— IMO Res. A.821(19),
— EN 62288:2014,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13, — EN IEC 62923-1:2018,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC | — ENIEC 62923-2:2018.

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

Voi:
— 1SO 16328:2014,

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.31 Tutbikinnitusnéuded Katsestandardid Uute sertifi- | 25.8.2021
kaatide
Kiirlaeva vurrkompass Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.6. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.65. |  kohta vt
. . punkt
Viidud punkti MED/4.65 alla. Veo- ja toimivusnduded MED/4.65.
Rida 3/3 Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.65.
MED/4.32 Titibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Universaalse  automaatse identifitsee- | — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E (i)
rimissiisteemi seadmed (AIS) — EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/2 EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G
koodeks) 13, EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
koodeks) 13.
EN 61162-450:2011+A1:2016,
Veo- ja toimivusnouded — EN 61993-2:2013,
— SOLAS 74 Reg. V/[19, _ EN 62288:2014.
— IMO Res. A.694(17), Ve
- {(h;{gdeks};esiZ MSC36(63)-(1994  HSC| _ 15 609452002 + 1EC 60945
’ parandus 1 (2008),
— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC | -
koodeks) 13, IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.74(69), IEC 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.191(79), IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— ITURM-1371-5  (02-2014). Markus: [EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse

ITU-R M.1371-5 (02-2014) kohalda-
takse ainult kooskdlas IMO Res. MSC.74
(69) nduetega.

parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450 ed.
parandus 1(2016),

1.0 (2011-06) +

— IEC 61993-2:2012,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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MED/4.32 Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Universaalse ~ automaatse identifitsee- | — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E
rimissiisteemi seadmed (AIS) — EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 2/2 EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G

koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.74(69),

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— ITU-RM-1371-5  (02-2014). Mrkus:
ITU-R M.1371-5 (02-2014) kohalda-

takse ainult kooskdlas IMO Res. MSC.74
(69) nduetega.

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN IEC 61993-2:2018,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 61993-2:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.33 Tiitibikinnitusnouded — EN 61162 seeriad: B+D 19.6.2018 29.8.2021
Laevateekonna kontrollimise stisteem — SOLAS 74 Reg. V/[18. EN 61162-1:2016 B+E (i)
(tootab laeva kiirusel alates minimaalsest EN 61162-2:1998 B+F
mandoverduskiirusest kuni 30 sdlmeni)
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014 G

Rida 1/2

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. V/[19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.74(69),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 62065:2014,
— EN 62288:2014.
Voi

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62065 Ed. 2.0:2014-02,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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MED/[4.33 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + [EC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Laevateekonna kontrollimise siisteem — SOLAS 74 Reg. V/[18. B+E
— EN 61162 seeriad:
(tootab laeva kiirusel alates minimaalsest | yeo- ja toimivusnduded B+F
manooverduskiirusest kuni 30 s6lmeni) EN 61162-1:2016
G

Rida 2/2

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.74(69),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62065:2014,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62065 Ed. 2.0:2014-02,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.34 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Radarseadmed CAT 1 — SOLAS 74 Reg. V/[18. B+E (i)
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/3 B+F
EN 61162-1:2016
G

Veo- ja toimivusnouded

SOLAS 74 Reg. V/[19,
IMO Res. A.278(VII),
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. MSC.191(79),
IMO Res. MSC.192(79),
IMO Res. MSC.302(87),

ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013.

Voi

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.
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MED/4.34 Tuiibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019

parandus 1 (2008),
Radarseadmed CAT 1 — SOLAS 74 Reg. V/[18. B+E

— EN 61162 seeriad:

Rida 2/3 Veo- ja toimivusnduded B+F

EN 61162-1:2016

G

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.34 Tutbikinnitusnéuded Katsestandardid Uute 25.8.2021
sertifikaatide
Radarseadmed CAT 1 Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64. | kohta vt
. . punkt
Viidud punkti MED/4.64 alla Veo- ja toimivusnduded MED/4.64.
Rida 3/3 Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64.
MED/4.35 Tuibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Radarseadmed CAT 2 — SOLAS 74 Reg. V/[18. B+E (i)
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/3 I B-+F
Veo- ja toimivusnduded EN 61162-1:2016
G

— SOLAS 74 Reg. V/[19,
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62388:2013,

— EN 62288:2014.

Voi

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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1 2 3 4 5
MED/[4.35 Tuiibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2018
parandus 1 (2008),
Radarseadmed CAT 2 — SOLAS 74 Reg. V/[18. B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 2/3 Veo- ja toimivusnduded B+F
EN 61162-1:2016
G

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62388:2013,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.35 Tutbikinnitusnéuded Katsestandardid Uute 25.8.2021
sertifikaatide
Radarseadmed CAT 2 Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64. | kohta vt
. . punkt
Viidud punkti MED/4.64 alla. Veo- ja toimivusnduded MED/4.64.
Rida 3/3 Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64.
MED/4.36 Tuibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Radarseadmed CAT 3 — SOLAS 74 Reg. V/[18. B+E (i)
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/3 I B-+F
Veo- ja toimivusnduded EN 61162-1:2016
G

— SOLAS 74 Reg. V/[19,
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013.

Voi

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.
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1 2 3 4 5
MED/4.36 Tiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Radarseadmed CAT 3 — SOLAS 74 Reg. V/[18. B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 2/3 B+F
Veo- ja toimivusnduded EN 61162-1:2016 G

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.36 Tutbikinnitusnéuded Katsestandardid Uute 25.8.2021
sertifikaatide
Radarseadmed CAT 3 Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64. | kohta vt
. . punkt
Viidud punkti MED/4.64 alla. Veo- ja toimivusnduded MED/4.64.
Rida 3/3 Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64.
MED/4.37 Titibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),

Kiirlaeva radarseadmed (CAT 1H ja | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E (i)
CAT 2H) — EN 61162 seeriad:

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
Rida 1/3 koodeks) 13, EN 61162-1:2016

G
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
koodeks) 13.
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

Veo- ja toimivusnduded EN 61162-450:2011+A1:2016,

— IMO Res. A.278(VIII), _ EN 62288:2014,

— IMO Res. A.694(17), EN 623882013,

— IMO  Res.  MSC36(63)-(1994 HSC |

koodeks) 13,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 Hsc | [EC  60945:2002  + [EC 60945

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349,

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450 ed.
parandus 1(2016),

1.0 (2011-06) +

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.
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MED/4.37 Tuibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Kiirlaeva radarseadmed (CAT 1H ja | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E
CAT 2H) — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
Rida 2/3 koodeks) 13, EN 61162-1:2016
G

— IMO  Res.
koodeks) 13.

MSC.97(73)-(2000  HSC

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO  Res.
koodeks) 13.

MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349,

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.37 Tatbikinnitusnéuded Katsestandardid Uute 25.8.2021
sertifikaatide
Kiirlaeva radarseadmed (CAT 1H ja | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64. | kohta vt
CAT 2H) punkt
. o ~ MED/4.64.
Viidud punkti MED/4.64 alla. Veo- ja toimivusnduded /
Rida 3/3 Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64.
MED/4.38 a Tiiiibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E (i)
diga, tdpsemalt: — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
— CAT 1C koodeks) 13, EN 61162-1:2016 C
Rida 1/4 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(V1II),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011 )+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013.

Voi

— IEC  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61162 seeriad:
I[EC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450 ed.
parandus 1(2016),

1.0 (2011-06) +

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.
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MED/4.38a Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019 12.8.2023
parandus 1 (2008),
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E (i)
diga, tipsemalt: — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
— CAT 1C koodeks) 13, EN 61162-1:2016
G
Rida 2/4 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Voi

— IEC  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.38a Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 12.8.2020
parandus 1 (2008),
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | — SOLAS 74 Reg. V/[18. B+E
diga, tipsemalt: — EN 61162 seeriad:
B+F
— CAT 1C Veo- ja toimivusnduded EN 61162-1:2016 .

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

EN 62288:2014,

EN 62388:2013

EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

[EC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018.
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MED/4.38a Tiibikinnitusnduded Katsestandardid Uute 25.8.2021
sertifikaatide
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED[4.64. | | ohta vt
diga, tdpsemalt: punkt
_ CAT 1C Veo- ja toimivusnduded MED/4.64.
Mirkus: uus sertifitseerimine toimub | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64.
vastavalt punktile MED[4.64 CAT 1.
Rida 4/4
MED/4.38b Tuubikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E (i)
diga, tdpsemalt: — EN 61162 sceriad:
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
— CAT 2C koodeks) 13, EN 61162-1:2016 G
Rida 1/4 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnouded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013.

Voi

— IEC  60945:2002 + [IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed.
parandus 1(2016),

1.0 (2011-06) +

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.38b Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019 12.8.2023
parandus 1 (2008),
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E (i)
diga, tipsemalt: — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
— CAT 2C koodeks) 13, EN 61162-1:2016
G
Rida 2/4 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Voi

— IEC  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.38b Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 12.8.2020
parandus 1 (2008),
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | — SOLAS 74 Reg. V/[18. B+E
diga, tipsemalt: — EN 61162 seeriad:
B+F
— CAT 2C Veo- ja toimivusnduded EN 61162-1:2016 .

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

EN 62288:2014,

EN 62388:2013

EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

[EC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018.
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MED/4.38b Tiibikinnitusnduded Katsestandardid Uute 25.8.2021
sertifikaatide
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED[4.64. | | ohta vt
diga, tdpsemalt: punkt
— CAT 2C Veo- ja toimivusnduded MED/4.64.
Mirkus: uus sertifitseerimine toimub | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64.
vastavalt punktile MED[4.64 CAT 2.
Rida 4/4
MED/4.38¢ Tuubikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Kiirlaeva  tunnustatud  radarseadmed | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E (i)
kaardisuvandiga, tdpsemalt: — EN 61162 sceriad:
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
— CAT 1HC koodeks) 13, EN 61162-1:2016 G
Rida 1/3 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnouded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— ITU-R M.1177-4 (04/11),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349.

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011 )+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013.

Voi

— IEC  60945:2002 + [IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed.
parandus 1(2016),

1.0 (2011-06) +

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.
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MED/4.38¢ Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Kiirlaeva  tunnustatud  radarseadmed | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E
kaardisuvandiga, tdpsemalt: — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
— CAT 1HC koodeks) 13, EN 61162-1:2016
G
Rida 2/3 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— ITU-R M.1177-4 (04/11),
— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.38¢ Tiibikinnitusnduded Katsestandardid Uute 25.8.2021
sertifikaatide
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | Vt punkt MED/4.64. Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED[4.64. | | ohta vt
diga, tdpsemalt: punkt
_ CAT 1HC Veo- ja toimivusnduded MED/4.64.
Mirkus: uus sertifitseerimine toimub | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64.
vastavalt punktile MED[4.64 CAT 1H.
Rida 3/3
MED/4.38d Tuubikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Kiirlaeva  tunnustatud  radarseadmed | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E (i)
kaardisuvandiga, tdpsemalt: — EN 61162 sceriad:
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
— CAT 2HC koodeks) 13, EN 61162-1:2016 G
Rida 1/3 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnouded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349,
— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.

Voi:

— IEC  60945:2002 + [IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed.
parandus 1(2016),

1.0 (2011-06) +

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— EN 62388:2013.
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1 2 3 4 5
MED/4.38d Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Kiirlaeva  tunnustatud  radarseadmed | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E
kaardisuvandiga, tdpsemalt: — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
— CAT 2HC koodeks) 13, EN 61162-1:2016
G
Rida 2/3 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349,

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.38d Tatbikinnitusnéuded Katsestandardid Uute 25.8.2021

sertifikaatide
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64. | kohta vt
diga, tdpsemalt: punkt

MED/4.64.
— CAT 2HC
Mirkus: uus sertifitscerimine toimub | V€O~ ja toimivusnduded

tavalt ktile MED/4.64 CAT 2H.
vastavalt puriile / Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64.
Rida 3/3
MED/4.39 Titibikinnitusnduded — 1SO 8729-1:2010, B+D
Radarpeegeldi — passiivne — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E
1 (2008).
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Voi:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G

koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.164(78).

— ISO 8729-1:2010,

— IEC 60945 (2002) + [IEC 60945
parandus 1 (2008).
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MED/4.40 Titibikinnitusnduded — 1SO 16329:2003, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Kiirlaeva kursi kontrollimise siisteem — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (i)
parandus 1 (2008),
Rida 1/2 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
koodeks) 13, — EN 61162 seeriad:
G

— IMO  Res.
koodeks) 13.

MSC.97(73)-(2000  HSC

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.822(19),

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014.
Voi
— 1SO 16329:2003,

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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MED/4.40 Tuubikinnitusnduded — 1SO 16329:2003, B+D 13.9.2019
Kiirlaeva kursi kontrollimise siisteem — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
parandus 1 (2008),
Rida 2/2 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
koodeks) 13, — EN 61162 seeriad:
G
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC EN 61162-1:2016
koodeks) 13.
EN 61162-2:1998
Veo- ja toimivusnduded
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
— IMO Res. A.694(17),
EN IEC 61162-450:2018,
— IMO Res. A.822(19),
— EN 62288:2014,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13, — EN IEC 62923-1:2018,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC | — ENIEC 62923-2:2018.

koodeks) 13,
IMO Res. MSC.191(79),
IMO Res. MSC.302(87),

IMO MSC.1/Circ.1349.

Voi:
— ISO 16329:2003,

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.41 Tiiiibikinnitusnduded — ISO 22090-3:2014, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Kursinditu edastav seade THD (GNSSi | — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (i)
abil toimiv) parandus 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/2 — EN 61162 sceriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
koodeks) 13.
— EN 62288:2014.
Veo- ja toimivusnduded
Voi
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— ISO 22090-3:2014,
— IMO Res. A.694(17),
— [EC  60945:2002 + IEC 60945
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC parandus 1 (2008),
koodeks) 13,
— IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.116(73),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.

Ja vastavalt vajadusele:
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016.

Voi
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
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MED/4.41 Tiiiibikinnitusnouded — 1SO 22090-3:2014, B+D 13.9.2019
Kursinitu edastav seade THD (GNSSi | — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
abil toimiv) — SOLAS 74 Reg. X3. parandus 1 (2008), B4E
Rida 2/2 _ MO Res. MSC36(63)-(1994 msc | EN 61162 sceriad G
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998,
koodeks) 13. — EN 62288:2014,
Veo- ja toimivusnduded — ENIEC 62923-1:2018,
— SOLAS 74 Reg. V/19, — EN IEC 62923-2:2018.
— IMO Res. A.694(17), Voi
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HsC | — SO 22090-3:2014,
koodeks) 13, — IEC  60945:2002 + IEC 60945
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC parandus 1 (2008),

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.116(73),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87).

— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.

Ja vastavalt vajadusele:

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018.

Voi

— IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018.
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MED/4.42 Tiiiibikinnitusnduded — 1SO 17884:2004, B+D
Kiirlaeva helgiheitja — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E
1 (2008).
Rida 1/1 — IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC B+F
koodeks) 13, Voi:
G
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC | — ISO 17884:2004,
koodeks) 13.
— IEC 60945 (2002) + [IEC 60945
Veo- ja toimivusnduded parandus 1 (2008).
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.
MED/4.43 Tiiiibikinnitusnouded — ISO 16273:2003, B+D
Kiirlaeva 66ndgemisseadmed — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
parandus 1 (2008),
Rida 1/1 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
koodeks) 13, — EN 62288:2014.
G
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC | Voi
koodeks) 13.
— ISO 16273:2003,
Veo- ja toimivusnuded — IEC  60945:2002 + IEC 60945
— IMO Res. A.694(17), parandus 1 (2008),
— MO Res. MSC36(63)1994 Hsc | IFC 62288 Ed. 20:2014-07.
koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.94(72),
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79).
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MED/4.44 Titibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + [EC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Majaka diferentsiaalvastuvdtia DGPS- ja | — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
DGLONASS-seadmetele — IEC 61108-4: 2004,
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/2 — EN 61162 sceriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
koodeks) 13.
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
Veo- ja toimivusnduded EN IEC 61162-450:2018.
— SOLAS 74 Reg. V/19, Voi:
— IMO Res. A.694(17), — [EC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13, — IEC 61108-4: 2004,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC | — IEC 61162 seeriad:
koodeks) 13,
IEC 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.114(73).
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018.
MED/4.44 Tuibikinnitusnduded Katsestandardid Uute 25.8.2021
sertifikaatide
Majaka diferentsiaalvastuvdtia DGPS- ja | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.63. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.63. | kohta vt
DGLONASS-seadmetele punkt
MED/4.63.

Viidud punkti MED/4.63 alla

Rida 2/2

Veo- ja toimivusnduded

Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.63.

061/+ST 1

[ 13 ]

efered], npir edooing

1¢0CL91
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Punkt MED/4.45 ,Kaardiseade laevaradarile“ on vilja jdetud, kuna kuulub punkti MED/4.38 alla.
MED/4.46 Tiitibikinnitusnduded — ISO 22090-1:2014, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Kursinditu edastav seade THD (giiros- | — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (i)
koopiline) parandus 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/2 — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
koodeks) 13.
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011 )+A1:2016,
Veo- ja toimivusnduded
— EN 62288:2014.
— SOLAS 74 Reg. V/19,
Voi
— IMO Res. A.694(17),
— ISO 22090-1:2014,
— IMO  Res. MSC.36(63)(1994 HSC
koodeks) 13, — IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.116(73),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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MED/4.46 Tuubikinnitusnduded — 1SO 22090-1:2014, B+D 13.9.2019
Kursinditu edastav seade THD (giiros- | — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
koopiline) parandus 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 2/2 — EN 61162 sceriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
koodeks) 13.
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
Veo- ja toimivusnduded
EN IEC 61162-450:2018,
— SOLAS 74 Reg. V/[19,
— EN 62288:2014,
— IMO Res. A.694(17),
— EN IEC 62923-1:2018,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13, — EN IEC 62923-2:2018.
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC | Voi:

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.116(73),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

— 1SO 22090-1:2014,

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.47 Titibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Lihtsustatud reisiinfosalvesti (S-VDR) — SOLAS 74 Reg. V/[20. B+E (i)
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/2 B+F
EN 61162-1:2016
G

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. V|20,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.163(78),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 61996-2:2008,

— EN 62288:2014.

Voi

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 61996-2:2007,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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MED/4.47 Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Lihtsustatud reisiinfosalvesti (S-VDR) — SOLAS 74 Reg. V/20. B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 2/2 Veo- ja toimivusnduded B+F
EN 61162-1:2016
G

— SOLAS 74 Reg. V)20,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.163(78),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 61996-2:2008,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 61996-2: 2007,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

v61/¥ST 1

[ 13 ]

efered], npir edooing

1¢0CL91



Punkt MED/4.48 ,Mehaanilised lootsitdstukid“ on tahtlikult tithjaks jdetud (kuna IMO resolutsioonis MSC.308(88), mis kehtib 1. juulist 2012, on éeldud: ,Mehaanilisi lootsitdstukeid ei

kasutata“).
MED/4.49 Tiiibikinnitusnouded — IMO Res. A.1045(27), muudetud, B+D 12.8.2023
Lootsiredel — SOLAS 74 Reg. V/[23, — SO 799:2004. B+E (i)
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
G
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/23,
— IMO Res. A.1045(27),
— IMO MSC/Circ.1428.
MED/4.49 Titibikinnitusnduded — IMO Res. A.1045(27), muudetud, B+D 12.8.2020
Lootsiredel — SOLAS 74 Reg. V[23, — ISO 799-1:2019. B+E
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
G
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V|23,
— IMO Res. A.1045(27),
— IMO MSC/Circ.1428.
MED/4.50 Tuubikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 paran- B+D 19.6.2018 29.8.2021
dus 1 (2008),
DGPS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E )
— EN 61108-1:2003,
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. BAF
— EN 61108-4:2004,
G
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— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. V19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.112(73),
— IMO Res. MSC.114(73),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

HSC

HSC

961/¥ST T

— EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

[ 13 ]

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014.

Voi

— I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61108-1:2003,
— IEC 61108-4:2004,

— [EC 61162 seeriad:

efered], npir edooing

— IEC 61162-1:2016
— IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vasta-
vusse parandusega 1 ed. 1.0 (2010-
11) ja parandusega 2 ed. 1.0 (2014-
07)

— [EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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2 3 4 5
MED/4.50 Tiiiibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019

parandus 1 (2008),

DGPS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E
— EN 61108-1:2003,

Rida 2/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— EN 61108-4:2004,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G

koodeks) 13,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. V/19,
IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

IMO  Res. MSC.97(73)-(2000  HSC
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.112(73),
IMO Res. MSC.114(73),
IMO Res. MSC.191(79),
IMO Res. MSC.302(87).

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— [EC 61108-1: 2003,
— [EC 61108-4: 2004,
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.50 Tatbikinnitusnéuded Katsestandardid Uute 25.8.2021
sertifikaatide
DGPS-seadmed Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED[4.63. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED[4.63. | | ohta vt
Viidud punkti MED/4.63 alla. punkt
P / Veo- ja toimivusnduded MED/4.63.
Rida 3/3 s
Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.63.
MED/4.51 Tiiibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
DGLONASS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E (i)
— EN 61108-2:1998,
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— EN 61108-4:2004,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G

koodeks) 13,

— IMO  Res.
koodeks) 13.

MSC.97(73)-(2000  HSC

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,
— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.113(73),
— IMO Res. MSC.114(73),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87).

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014.

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61108-2 ed. 1.0 (1998),
— IEC 61108-4:2004,
— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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1 2 3 4 5
MED/4.51 Tiitibikinnitusnouded EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
DGLONASS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E
EN 61108-2:1998,
Rida 2/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61108-4:2004,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G
koodeks) 13, EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-1:2016
koodeks) 13.
EN 61162-2:1998
Veo- ja toimivusnduded EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
— SOLAS 74 Reg. V|19, EN IEC 61162-450:2018,
— IMO Res. A.694(17), EN 62288:2014,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN IEC 62923-1:2018,
koodeks) 13,
EN IEC 62923-2:2018.
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.113(73),
— IMO Res. MSC.114(73),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87).

I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61108-2 ed. 1.0 (1998),
IEC 61108-4: 2004,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.51 Tiibikinnitusnduded Katsestandardid Uute 25.8.2021
sertifikaatide
DGLONASS-seadmed Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.63. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.63. kohta vt
. . punkt
Viidud punkti MED/4.63 alla Veo. a toimivasna MED/4.63.
eo- ja toimivusnduded
Rida 3/3
Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.63.
MED/4.52 Tiiiibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D
parandus 1 (2008),
Pievane signaallamp — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E
— IS0 25861:2007.
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Voi
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks), — [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks). — ISO 25861:2007.
Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks),
— IMO Res. MSC.95(72),
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks).
MED/[4.53 Tuubikinnitusnouded — 1SO 8729-2:20009, B+D
Kajasignaali voimendi — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E
1 (2008).
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Voi:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G

koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC
koodeks) 13.

— ISO 8729-2:2009,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).
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1 2 3 4 5 6
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/[19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.164(78),
— ITU-R M.1176-1 (02/13).
MED/4.54 Tiitibikinnitusnduded — 1SO 25862:2009, B+D 12.8.2023
Kompassipeilingaator — SOLAS 74 Reg. V/[18. — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E (i)
1 (2008).
Rida 1/2 B+F
Veo- ja toimivusnduded Voi: G
— SOLAS 74 Reg. V/19. — 15O 25862:2009,
— IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).
MED/4.54 Taibikinnitusnduded — ISO 25862:2019, B+D 12.8.2020
Kompassipeilingaator — SOLAS 74 Reg. V/[18. — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E
1 (2008).
Rida 2/2 B+F
Veo- ja toimivusnduded Voi: C

— SOLAS 74 Reg. V/19.

— 1SO 25862:2019,

— I[EC 60945 (2002) + [IEC 60945
parandus 1 (2008).
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1 2 3 4 5 6
MED/4.55 Tisiibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D
Otsingu- ja padstevahendid asukoha | — SOLAS 74 Reg. 114, parandus 1 (2008), B+E
kindlakstegemiseks (SRLD): — SOLAS 74 Reg. IV/14. — EN 61097-14:2010. B4E
AIS SART seade Voi G
Rida 1/1 — IEC  60945:2002 + IEC 60945
Veo- ja toimivusnduded parandus 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. 116, — IEC 61097-14:2010.
— SOLAS 74 Reg. 11126,
— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— IMO Res. MSC.246(83),
— ITU-R M.1371-5:2014.
MED/4.56 Titiibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Galileo seadmed — SOLAS 74 Reg. V[18, parandus 1 (2008), B+E )
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 61108-3:2010, B+F
_ MO Res. MSC36(63)-(1994 Hsc | DN 61162 sceriad: G
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000  HSC EN 61162-2:1998
koodeks) 13. EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
Veo- ja toimivusnduded — EN 62288:2014.
— SOLAS 74 Reg. V/[19, Vi
— IMO Res. A.694(17), — IEC  60945:2002 + [IEC 60945
— IMO Res. A.813(19), parandus 1 (2008),
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 Hsc | — IEC 61108-3:2010,
koodeks) 13, — IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC IEC 61162-1:2016

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.191(79),

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
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2 3 4 5
— IMO Res. MSC.233(82), [EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
— IMO Res. MSC.302(37). parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.56 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
Galileo seadmed — SOLAS 74 Reg. V|18, parandus 1 (2008) B+E
Rida 2/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 61108-3:2010, B+F
— MO Res. MSC36(63)-(1994 Hsc | EN 01162 seeriad: G
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
koodeks) 13. EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
- EN IEC 61162-450:2018,
Veo- ja toimivusnduded
— EN 62288:2014,
— SOLAS 74 Reg. V/[19,
— [EC 62923-1:2018,
— IMO Res. A.694(17),
— [EC 62923-2:2018.
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13, Voi
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC | — IEC 60945:2002 + IEC 60945

koodeks) 13,

IMO Res. MSC.191(79),
IMO Res. MSC.233(82),
IMO Res. MSC.302(87).

parandus 1 (2008),
— IEC 61108-3:2010,
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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2 3 4 5 6
MED/4.56 Taibikinnitusnduded Katsestandardid Uute 25.8.2021
sertifikaatide
Galileo seadmed Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.63. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED[4.63. |  kohta vt
. ) punkt
Viidud punkti MED/4.63 alla. Veo- ja toimivusnduded MED/4.63.
Rida 33 Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.63.
MED/4.57 Tiitibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Navigatsioonivahi alarmsiisteem | — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E (i)
(BNWAS) — EN 61162 seeriad:
Veo- ja toimivusnduded B+E
Rida 1/2 J EN 61162-1:2016
G

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.128(75),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1474.

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014

— IEC 62616 (2010) + [IEC 62616
parandus 1 (2012).

Vai:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945

parandus 1 (2008),
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed.
parandus 1(2016),

1.0 (2011-06) +

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62616 (2010) +
parandus 1 (2012).

I[EC 62616
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2 3 4 5
MED/4.57 Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Navigatsioonivahi alarmsiisteem | — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E
(BNWAY) — EN 61162 seeriad:
B+F
Rida 2/2 Veo- ja toimivusnduded EN 61162-1:2016 C

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.128(75),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1474.

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN  62616:2010 + IEC 62616
parandus 1 (2012),

— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC  62616:2010 + IEC 62616
parandus 1 (2012),

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

1¢0T°L91

[ 13 ]

elerea], npir edooung

SoTlvsT 1



1 2 3 4 5 6
MED/4.58 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Heli vastuvotmise siisteem — SOLAS 74 Reg. V[18, B+E (i)
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G
koodeks), EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
koodeks).
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014,
— ISO 14859:2012.
Veo- ja toimivusnduded
Voi
— SOLAS 74 Reg. V/[19,
— [EC  60945:2002 + IEC 60945
— IMO Res. A.694(17), parandus 1 (2008),
— IMO Res. MSC.36(63)—(1994 HSC | _ IEC 61162 seeriad:
koodeks),
IEC 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.86(70),
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks).
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— 1SO 14859:2012.
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MED/[4.58 Tutibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Heli vastuvotmise siisteem — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC G
koodeks), EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
koodeks).
EN IEC 61162-450:2018,
Veo- ja toimivusnduded
— EN 62288:2014,
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— EN IEC 62923-1:2018,
— IMO Res. A.694(17),
— EN IEC 62923-2:2018,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks), — ISO 14859:2012.
— IMO Res. MSC.86(70), Véi
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC | — [EC  60945:2002 + IEC 60945

koodeks),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

parandus 1 (2008),
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— [EC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018,

— 1SO 14859:2012.
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MED/4.59 Titibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Uhildatud navigatsioonisiisteem — SOLAS 74 Reg. V[15, B+E (i)
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+F
EN 61162-1:2016
— SOLAS 74 Reg. X/3, G

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. V19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.252(83),

— IMO Res. MSC.302(87).

HSC

HSC

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014

— IEC 61924-2 ed. 1.0 (2012-12).

Voi:

— I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 61924-2 ed. 1.0 (2012-12).
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MED/4.59 Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019 12.8.2023
parandus 1 (2008),
Uhildatud navigatsioonisiisteem — SOLAS 74 Reg. V/[15, B+E (i)
— EN 61162 seeriad:
Rida 2/3 — SOLAS 74 Reg. V/18, B+F
EN 61162-1:2016
— SOLAS 74 Reg. X/3, G

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.252(83),

— IMO Res. MSC.302(87).

HSC

HSC

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— IEC 61924-2 ed. 1.0: 2012-12,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Voi

— I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 61924-2 ed. 1.0: 2012-12,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.59 Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 12.8.2020
. parandus 1 (2008),
Uhildatud navigatsioonisiisteem — SOLAS 74 Reg. V/[15, B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 3/3 — SOLAS 74 Reg. V|18, B+F
EN 61162-1:2016
— SOLAS 74 Reg. X/3, G

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. V/19,
IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.191(79),
IMO Res. MSC.252(83),

IMO Res. MSC.302(87).

HSC

HSC

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 61924-2:2013 + IEC 61924-2
parandus 1:2013,

— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 61924-2:2012 + IEC 61924-2
parandus 1:2013,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.60 Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 12.8.2020
parandus 1 (2008),
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | — SOLAS 74 Reg. V/[18. B+E
diga, tipsemalt: — EN 61162 seeriad:
B+F
— CAT 3C Veo- ja toimivusn()uded EN 61162-1:2016 G

Rakendusmdirusega (EL) 2020/1170
lisatud uus punkt

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

EN 62288:2014,

EN 62388:2013

EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

[EC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.60 Taibikinnitusnduded Katsestandardid Uute 25.8.2021
sertifikaatide
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/[4.64. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64. kohta vt
diga, tdpsemalt: punkt
MED/4.64.
— CAT 3C
Veo- ja toimivusnduded
Mirkus: uus sertifitseerimine toimub
vastavalt punktile MED/4.64 CAT 3. Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64.
Rida 2/2
MED/4.61 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 12.8.2020
parandus 1 (2008),
Kiirlaevadel kasutatavad radarid — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E
— EN 61162 seeriad:
— CAT 3H — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
Rida 1/2 G

Rakendusmairusega (EL) 2020/1170
lisatud uus punkt

— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

TITlvsT 1
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1 2 3 4 5
— IMO MSC.1/Circ.1349, [EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— ITU-R M.1177-4 (04/11). IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.61 Taiibikinnitusnduded Katsestandardid Uute 25.8.2021
sertifikaatide
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64. | kohta vt
diga, tdpsemalt: punkt
MED/4.64.
— CAT 3H Veo- ja toimivusnduded
Markus: uus  sertifitseerimine  toimub | (yte sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64.
vastavalt punktile MED[4.64 CAT 3H.
Rida 2/2
MED/4.62 Titibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 12.8.2020
parandus 1 (2008),
Kiirlaeva  tunnustatud  radarseadmed | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E
kaardisuvandiga, tdpsemalt: — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
— CAT 3HC koodeks) 13, EN 61162-1:2016
G
Rida 1/2 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998

Rakendusmdirusega (EL) 2020/1170
lisatud uus punkt

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res. A.278(VIII),

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN IEC 61162-450:2018,
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1 2 3 4 5
— IMO Res. A.694(17), — EN 62288:2014,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC | — EN 62388:2013
koodeks) 13,
— EN IEC 62923-1:2018,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13, — EN IEC 62923-2:2018.
— IMO Res. MSC.191(79), Voi:
— IMO Res. MSC.192(79), — IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IEC 61162 seeriad:
— IMO MSC.1/Circ.1349,
IEC 61162-1:2016
— ITU-R M.1177-4 (04/11).
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.62 Tiibikinnitusnduded Katsestandardid Uute 25.8.2021
sertifikaatide
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/[4.64. | Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64. kohta vt
diga, tdpsemalt: punkt
MED/4.64.

— CAT 3HC

Mirkus: uus sertifitseerimine toimub
vastavalt punktile MED[4.64 CAT 3H.

Rida 2/2

Veo- ja toimivusnduded

Uute sertifikaatide kohta vt punkt MED/4.64.
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1 2 3 4 5
MED/[4.63 Titibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + [EC 60945 B+D 25.8.2021
parandus 1 (2008),
GNSS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E
— EN 61162 seeriad:
Mis holmavad tht v6i mitut jargmist | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
elementi: EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC G
— GPS-seadmed koodeks) 13, EN 61162-2:1998
(ile toodud varasemast punktist | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
MED/4.14) koodeks) 13.
EN IEC 61162-450:2018,
— GLONASS-seadmed
— EN 62288:2014,
(ille toodud varasemast punktist | Veo- ja toimivusnduded
MED4.15) — EN IEC 62923-1:2018,
— SOLAS 74 Reg. V/[19,
 DGPS-seadmed — EN IEC 62923-2:2018.
— IMO Res. A.694(17), o
(iile toodud varasemast punktist Ning:
MED)/4.50) — {(I\(/)I(C))(:leksP)lels.3 MSC.36(63)-(1994  HSC GPS-seadmetel:
— DGLONASS-seadmed — EN 61108-1:2003.
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

(ile toodud varasemast punktist
MED/4.51)

— Galileo seadmed

(ile toodud varasemast punktist
MED/4.56)

— Beidou (BDS)

(uus funktsioon)

Mirkus: Galileo ja Beidou on endiselt
katseetapis, mistdttu saab neid kasutada
itksnes lisaks GPSile ja/voi DGPSile
ja/vdi GLONASSile jajvoi DGLONASSile.

Rida 1/1

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87).
Ning:
GPS-seadmetel:
— IMO Res. MSC.112(73).
GLONASS-seadmed:
— IMO Res. MSC.113(73).
DGPS-seadmetel:
— IMO Res. MSC.112(73),
— IMO Res. MSC.114(73).
DGLONASS-seadmetel:
— IMO Res. MSC.113(73),

GLONASS-seadmed:

— EN 61108-2:1998,
DGPS-seadmetel:

— EN 61108-1:2003,

— EN 61108-4:2004.
DGLONASS-seadmetel:

— EN 61108-2:1998,

— EN 61108-4:2004.
Galileo seadmetel:

— EN 61108-3:2010.
Beidoul (BDS) (uus funktsioon):
— EN IEC 61108-5:2020.
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— IMO Res. MSC.114(73),
Galileo seadmetel:
— IMO Res. MSC.233(82).

Beidoul:

— IMO Res. MSC 379(93).

Voi:

I[EC  60945:2002 + [EC
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

60945

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja

parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

Ning:

GPS-seadmetel:

IEC 61108-1 Ed. 2.0: 2003.

GLONASS-seadmed:

IEC 61108-2 Ed. 1.0:1998.

DGPS-seadmetel:

[EC 61108-1 Ed. 2.0: 2003,

IEC 61108-4: 2004.

DGLONASS-seadmetel:

[EC 61108-2 Ed. 1.0:1998,

IEC 61108-4: 2004.

Galileo seadmetel:

IEC 61108-3:2010.
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1 2 3 4 5
Beidoul (BDS) (uus funktsioon):
— EN IEC 61108-5:2020.
MED/4.64 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 25.8.2021
d 1 (2008),
Radarid — SOLAS 74 Reg. V[18, parandus 1 (2008) B+E
— EN 61162 iad:
— CAT 1 Ja kiirlaevadel: seeria B+F
EN 61162-1:2016
(ile  toodud  varasemast  punktist | — SOLAS 74 Reg. X3, G
MED/4.34 EN 61162-2:1998
[434) — IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC
— CAT 2 koodeks) 13, EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
(ile  toodud  varasemast  punktist | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN IEC 61162-450:2018,
MED/4.35 koodeks) 13.
[435) oodeks) — EN 62288:2014,
— CAT 3
Veo i . Suded — EN  62388:2013 + IEC 62388
(ile toodud  varasemast  punktist | ' €074 toimivusnoude parandus 1 (2014),
4, —
MED/4.36) SOLAS 74 Reg. V[19, — EN IEC 62923-1:2018,
— CAT 1H _
IMO Res. A.278(VII), — EN IEC 62923-2:2018.
(ile  toodud  varasemast  punktist | — MO Res. A.694(17), .
MED/4.37) Vot
— CAT 2H - LMOd kResl.3 MSC.36(63)-(1994  HSC| _ gc 609452002 + IEC 60945
oodeks) 13, parandus 1 (2008),
(ile  toodud  varasemast  punktist | — MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC L
MED/4.37) koodeks) 13, — IEC 61162 seeriad:
Rida 1/1 — IMO Res. MSC.191(79), EC 61162-1:2016

— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349,
— ITU-R M.1177-4 (04/11).

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06 + IEC
6199662388 parandus 1:2014,

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.65 Taiibikinnitusnéuded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 25.8.2021
Vurrkompass — SOLAS 74 Reg. V/18. parandus 1 (2008), B+E
. . — EN 61162 seeriad:
(ile  toodud  varasemast  punktist | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
MED/4.3) — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162-1:2016 G
(ile  toodud  varasemast  punktist koodeks) 13, EN 61162-2:1998
MED/4.31) — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
Rida 1/1 koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

Vurrkompassil:

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res. A.424(XI),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

Ja tdiendavalt vurrkompassil HSC puhul:
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res. A.821(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349.

EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Ja tdiendavalt vurrkompassil:
— 1SO 8728:2014.
Ja tdiendavalt vurrkompassil HSC puhul:
— 1SO 16328:2014.
Voi:
— IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Ja tdiendavalt vurrkompassil:
— ISO 8728:2014.
Ja tdiendavalt vurrkompassil HSC puhul:

— 1SO 16328:2014.
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5. Raadioseadmed

5.jao suhtes kohaldatavad markused: raadioseadmed.

Veerg 3: kui IMO ringkirja MSC/Circ.862 nduded ja toote katsestandardid on omavahel vastuolus, on nimetatud ringkirja néuded ilimuslikud.

Veerg 3: Kui standardi IEC 60945 tabelites 5ja 6 ning muudes loetletud standardites (st ETSI standardites) esitatud tingimused, nduded ja katsed on vastuolus, on tlimuslikud
standardi IEC 60945 tingimused, nduded ja katsed.

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad

Number ja eseme nimetus muudetud reeglid ning asjakohased IMO Katsestandardid Vastavus}(ljirll('ig— Esrlna%(OLdnfa Viim'a ne pa'rdale
resolutsioonid ja ringkitjad mismoodulid | turule laskmine | paigutamine
1 2 3 4 5 6
MED/5.1 Tiiibikinnitusnduded IMO MSC/Circ.862, B+D 21.3.2019
ULL raadiotelefon, millega saab saata ja | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
vastu votta digitaal-selektiivseid viljakut- parandus 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

seid (DSV) ja raadiotelefonsidet

Rida 1/6

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC

IMO  Res.
koodeks) 14.

MSC.97(73)-(2000  HSC

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 1V/7,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.385(X),

IMO Res. A.524(13),
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.803(19),

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC

IMO  Res. HSC

koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

EN 61162 seeriad,

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 301 843-2 V1.2.1:2004-06,

ETSI EN 301 925 V1.4.1:2013-05.
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IMO MSC/Circ.862,

IMO MSC.1/Circ.1460,
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.489-2 (10/95),
ITU-R M.493-13 (10/09),
ITU-R M.541-9 (05/04),

ITU-R M.689-3 (03/12).

MED/5.1

ULL raadiotelefon, millega saab saata ja
vastu votta digitaal-selektiivseid valjakut-
seid (DSV) ja raadiotelefonsidet

Rida 2/6

Tiiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. IV[14,
SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

IMO Res.
koodeks) 14.

MSC.97(73)-(2000

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 1V/7,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.385(X),

IMO Res. A.524(13),
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.803(19),

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

HSC

IMO MSC/Circ.862,

EN  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2011

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 301 843-2 V2.1. 1 (2016-03),

ETSI EN 301 925 V1.4.1:2013-05.

B+D

B+E

B+F

16.3.2017

1.2.2020

(iii)
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1 2 3 4 5 6
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15).
MED/5.1 Tuibikinnitusnduded IMO MSC/Circ.862, B+D 19.6.2018 29.8.2021
ULL raadiotelefon, millega saab saata ja | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
vastu votta digitaal-selektiivseid viljakut- parandus 1 (2008),
seid (DSV) ja raadiotelefonsidet — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162 sceriad:
Rida 3/6 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
koodeks) 14.
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
. . N EN 61162-450:2011+A1:2016,
Veo- ja toimivusnduded
 SOLAS 74 Reg. V], ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— SOLAS 74 Reg. X/3, ’ 7
— IMO Res. A.385(X), ETSI EN 301 843-2 V2.1. 1 (2016-03),
— IMO Res. A.524(13), ETSI EN 301 925 V1.5.1:2017-10.
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.803(19),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 14,
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— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15).
MED/5.1 Tuibikinnitusnduded IMO MSC/Circ.862, B+D 13.9.2019 12.8.2023
ULL raadiotelefon, millega saab saata ja | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
vastu votta digitaal-selektiivseid viljakut- parandus 1 (2008),
seid (DSV) ja raadiotelefonsidet — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162 sceriad:
Rida 4/6 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
koodeks) 14.
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018,
Veo- ja toimivusnduded
 SOLAS 74 Reg. V], ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.385(X), ETSI EN 301 843-2 V2.2. 1 (2017-11),
— IMO Res. A.524(13), ETSI EN 301 925 V1.5.1:2017-10,
IEC 62923-1:2018,
— IMO Res. A.694(17), € 62923 018
IEC 62923-2:2018.
— IMO Res. A.803(19), ?
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 14,

Teelvse 1
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— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC | Voi
koodeks) 14,
— IMO MSC/Circ.862.
— IMO Res. MSC.302(87),
— I[EC  60945:2002 + IEC 60945
— IMO MSC/Circ.862, parandus 1 (2008),
— IMO MSC.1/Circ.1460, — IEC 61097-3: 2017,
— IMO COMSAR|/Circ.32, — IEC 61097-7: 1996 + Al: 2018,
— ITU-R M.489-2 (10/95), — IEC 61162 seeriad:
— ITU-R M.493-14 (09/15), IEC 61162-1:2016
— ITU-R M.541-10 (10/15). [EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/5.1 Tuibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 12.8.2020 25.8.2024
ULL raadiotelefon, millega saab saata ja | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN  60945:2002 + IEC 60945 (i)
vastu votta digitaal-selektiivseid valjakut- parandus 1 (2008), B+E
seid (DSV) ja raadiotelefonsidet — SOLAS 74 Reg. X/3,
— EN 61162 seeriad: B+F
Rida 5/6 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC EN 61162-2:1998

koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV[7,

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
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SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.385(X),
IMO Res. A.524(13),
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.803(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),
IMO MSC/Circ.862,

IMO MSC.1/Circ.1460,
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.489-2 (10/95),
ITU-R M.493-15 (01/19),

ITU-R M.541-10 (10/15).

HSC

HSC

Voi:

ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 301 843-2 V2.2. 1 (2017-11),
ETSI EN 301 925 V1.5.1:2017-10,

EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

IMO MSC/Circ.862.

IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3: 2017,

IEC 61097-7: 1996 + Al: 2018,
IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450:2018,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

yeelyst 1
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MED/5.1 Tiitibikinnitusnduded IMO MSC/Circ.862, B+D 25.8.2021
ULL raadiotelefon, millega saab saata ja | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
vastu votta digitaal-selektiivseid valjakut- parandus 1 (2008),
seid (DSV) ja raadiotelefonsidet — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Rida 6/6

(UUS RIDA)

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.385(X),

— IMO Res. A.524(13),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.803(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR(Circ.32,

— ITU-R M.489-2 (10/95),

HSC

HSC

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSI EN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSI EN 301 843-2 V2.2. 1 (2017-11),
ETSI EN 301 925 V1.6.1:2020-10,

EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

IMO MSC/Circ.862.

IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3: 2017,

IEC 61097-7: 1996 + Al: 2018,
IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
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1 2 3 4 6
— ITU-R M.493-15 (01/19), [EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
— ITU-R M.541-10 (10/15). parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.
MED/5.2 Tiiiibikinnitusnduded EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 21.3.2019
parandus 1 (2008),
ULL DSV valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. 1V/14, B+E (iii)
EN 61162 seeriad,
Rida 1/6 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 1V/7,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.803(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

IMO COMSAR|/Circ.32,
ITU-R M.489-2 (10/95),
ITU-R M.493-13 (10/09),

ITU-R M.541-9 (05/04).

HSC

HSC

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,

ETSI EN 301 843-2 V1.2.1:2004-06.

97T/¥ST 1
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MED/5.2 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 16.3.2017 1.2.2020
parandus 1 (2008),
ULL DSV valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (iii)
— EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Rida 2/6

IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 1V/7,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.803(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO  Res. MSC.97(73)-(2000  HSC
koodeks) 14,

IMO COMSAR|/Circ.32,
ITU-R M.489-2 (10/95),
ITU-R M.493-14 (09/15),

ITU-R M.541-10 (10/15).

EN 61162-1:2011

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,
— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,

— ETSI EN 301 843-2 V2.1.1:2016-03.
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MED/5.2 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
ULL DSV valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (iii)
— EN 61162 seeriad:
Rida 3/6 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 1V/7,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.803(19),

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994 HSC
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO COMSAR|/Circ.32,

ITU-R M.489-2 (10/95),

ITU-R M.493-14 (09/15),

ITU-R M.541-10 (10/15).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,

— ETSI EN 301 843-2 V2.1.1:2016-03.
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MED/5.2 Titibikinnitusnduded EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019 12.8.2023
parandus 1 (2008),
ULL DSV valvevastuvdtuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (iii)
EN 61162 sceriad:
Rida 4/6 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV]7,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.803(19),

IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.489-2 (10/95),
ITU-R M.493-14 (09/15),
ITU-R M.541-10 (10/15).

HSC

HSC

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
IEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.4.2:2017-11,
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3: 2017,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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MED/5.2 Titibikinnitusnduded EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 12.8.2020 25.8.2024
parandus 1 (2008),
ULL DSV valvevastuvdtuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (iii)
EN 61162 sceriad:
Rida 5/6 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV]7,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.803(19),

IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.489-2 (10/95),
ITU-R M.493-15 (01/19),
ITU-R M.541-10 (10/15).

HSC

HSC

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3: 2017,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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MED/5.2 Tisiibikinnitusnduded EN 609452002 + IEC 60945 B+D 25.8.2021
parandus 1 (2008),
ULL DSV valvevastuvdtuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E
EN 61162 seeriad:
Rida 6/6 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
(UUS RIDA) — IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14, EN 61162-2:1998
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
koodeks) 14.
EN IEC 61162-450:2018,
ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
Veo- ja toimivusnouded ETSI EN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
— SOLAS 74 Reg. IV]7, ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
— SOLAS 74 Reg. X[3, ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— IMO Res. A.694(17), EN IEC 62923-1:2018,
— IMO Res. A.803(19), EN [EC 62923-2:2018.
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-2000 Hsc | — IEC 060945:2002  + IEC 60945

koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),
IMO COMSAR|/Circ.32,
ITU-R M.489-2 (10/95),
ITU-R M.493-15 (01/19),
ITU-R M.541-10 (10/15).

parandus 1 (2008),

IEC 61097-3: 2017,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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MED/5.3 Tiiiibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 21.3.2019
parandus 1 (2008),
NAVTEX vastuvotja — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (i)
— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
Rida 1/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1V/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.148(77),
— IMO COMSAR/Circ.32,
— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03/12).

HSC

HSC

— ETSI EN 301 843-4 V1.2.1:2004-06.
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61097-6: 2005.

Tetlvse 1
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MED/5.3 Tiiiibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 16.3.2017 1.9.2020
parandus 1 (2008),
NAVTEX vastuvotja — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (i)
— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
Rida 2/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1V/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.148(77),
— IMO COMSAR/Circ.32,
— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03/12).

HSC

HSC

— ETSI EN 301 843-4 V2.1.1:2016-03.
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61097-6: 2005.
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MED/5.3 Tiitibikinnitusndouded — EN  60945:2002 + I[EC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
NAVTEX vastuvotja — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (i)
— EN 61162 seeriad:
Rida 3/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 1V/7,
— SOLAS 74 Reg. X3,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.148(77),
— IMO COMSAR/Circ.32,
— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03/12).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
— ETSI EN 301 843-4 V2.1.1:2016-03.
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

I[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 61097-6: 2005.

yeTlyst 1

[ ]

efered], npir edooing

1¢0CL91



2 3 4 5 6
MED/5.3 Tiiibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019 12.8.2023
parandus 1 (2008),
NAVTEX vastuvotja — SOLAS 74 Reg. V|14, B+E (i)
— EN 61162 seeriad:
Rida 4/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1V/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.148(77),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO COMSAR/Circ.32,
— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03/12).

HSC

HSC

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
IEC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Voi

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 61097-6:2005,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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2 3 4 5
MED/5.3 Tutibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + [EC 60945 B+D 12.8.2020
parandus 1 (2008),
NAVTEX vastuvotja — SOLAS 74 Reg. IV/[14, B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 5/5 — SOLAS 74 Reg. X3, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1V/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.148(77),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO COMSAR/Circ.32,
— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03/12).

HSC

HSC

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 61097-6:2005 +A1:2011+A2:2019,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/5.4 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 21.3.2019
parandus 1 (2008),
EGC vastuvotja — SOLAS 74 Reg. V|14, B+E (ii)
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
Rida 1/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14, — ETSI EN 300 829 V1.1.1:1998-03,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC | — ETSI EN 301 843-1 V1.3.1:2012-08.
koodeks) 14.
Voi:
— [EC  60945:2002 + IEC 60945
Veo- ja toimivusnouded parandus 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. IV[7, — [EC 61097-4:2012.
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.306(87),
— IMO COMSAR|/Circ.32.
MED/5.4 Tiiiibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 paran- B+D 16.3.2017 1.9.2020
dus 1 (2008),
EGC vastuvdtja — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (i)
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Rida 2/5

— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,

— ETSI EN 301 843-1 V2.1.1:2016-03.
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.306(87),

— IMO COMSAR|/Circ.32.

HSC

HSC

Voi:

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61097-4:2012.

MED/5.4
EGC vastuvotja

Rida 3/5

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. IV/7,

— EN  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,

— ETSI EN 301 843-1 V2.1.1:2016-03.

B+D

B+E

B+F

19.6.2018

29.8.2021

(iif)
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2 3 4 5 6
— SOLAS 74 Reg. X/3, Voi:
— IMO Res. A.570(14), — I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IMO Res. A.694(17),
— [EC 61097-4:2012,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14, — IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC IEC 61162-1:2016
koodeks) 14,
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res. MSC.306(87),
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
— IMO COMSAR|/Circ.32. parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
MED/5.4 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019 12.8.2023
parandus 1 (2008),
EGC vastuvotja — SOLAS 74 Reg. V|14, B+E (i)
— EN 61162 seeriad:
Rida 4/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14, EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.570(14),

— IMO Res. A.694(17),

IEC 61162-450:2018,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-1 V2.2.1:2017-11,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

1¢0T°L91

[ 13 ]

elerea], npir edooung

6£T/¥ST 1



2 3 4 5
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC | Voi
koodeks) 14,
— I[EC  60945:2002 + IEC 60945
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC parandus 1 (2008),
koodeks) 14,
— IEC 61097-4 2012,
— IMO Res. MSC.302(87),
— IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.306(87),
IEC 61162-1:2016
— IMO COMSAR|/Circ.32.
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
MED/5.4 Tiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 12.8.2020
parandus 1 (2008),
EGC vastuvotja — SOLAS 74 Reg. IV/[14, B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 5/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14, EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.570(14),

EN IEC 61162-450:2018,

ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
ETSI EN 301 843-1 V2.2.1:2017-11,

EN IEC 62923-1:2018,
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— IMO Res. A.694(17), — EN IEC 62923-2:2018.
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC | Voi:
koodeks) 14,
— [EC  60945:2002 + IEC 60945
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC parandus 1 (2008),
koodeks) 14,
— [EC 61097-4:2012 +A1:2016+A2:2019,
— IMO Res. MSC.302(87),
— IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.306(87),
IEC 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.431(98) (uus site),
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO COMSAR|/Circ.32.
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
MED/5.5 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 1.9.2020
parandus 1 (2008),
Korgsageduslik  meresdiduohutusteabe | — SOLAS 74 Reg. 1V/[14, B+E (iii)
(MS]) seade (kdrgsageduslik NBDP vastu- — EN 61162 seeriad:
votja) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2011
Rida 1/3 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14, EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008

koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

EN 61162-450:2011,
— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,

— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10.
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— IMO Res. A.694(17), Voi:
— IMO Res. A.699(17), — [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IMO Res. A.700(17),
— IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. A.806(19),
IEC 61162-1 Ed.4.0:2010-11
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14, [EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
koodeks) 14, parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
— IMO MSC.1/Circ.1460,
IEC 61162-450 Ed.1.0:2011-06,
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10.
— ITU-R M.540-2 (06/90),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.688 (06/90).
MED/5.5 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Korgsageduslik  meresdiduohutusteabe | — SOLAS 74 Reg. 1V/[14, B+E (iii)
(MS]) seade (kdrgsageduslik NBDP vastu- — EN 61162 seeriad:
votja) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
Rida 2/3 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14, EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

EN 61162-450:2011+A1:2016,
ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,

ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
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— IMO Res. A.694(17), Voi:
— IMO Res. A.699(17), — [EC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IMO Res. A.700(17),
— IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. A.806(19),
IEC 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14, [EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
koodeks) 14, parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
— IMO MSC.1/Circ.1460,
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
— IMO COMSAR|/Circ.32, parandus 1(2016),
— ITU-R M.492-6 (10/95), — ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ITU-R M.540-2 (06/90), — ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10.
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.688 (06/90).
MED/5.5 Tiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Korgsageduslik ~ meresdiduohutusteabe | — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E
(MS]) seade (kdrgsageduslik NBDP vastu- — EN 61162 sceriad:
votja) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
Rida 3/3 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14, EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1V/7,

EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,

— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
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— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN IEC 62923-1:2018,
— IMO Res. A.694(17), — EN IEC 62923-2:2018.
— IMO Res. A.699(17), Voi:
— IMO Res. A.700(17), — [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IMO Res. A.806(19),
— IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14, IEC 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC [EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
koodeks) 14,
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
— IMO Res. MSC.302(87), parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
— IMO MSC.1/Circ.1460,
IEC 61162-450:2018,
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
— ITU-R M.540-2 (06/90),
— IEC 62923-1:2018,
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— IEC 62923-2:2018.
— ITU-R M.688 (06/90).
MED/5.6 Tiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D
406 MHz  onnetuskoha ~ médramise | — SOLAS 74 Reg. IV[14, Mirkus: IMO ringkirja MSC/Circ.862 kohal- B+E
raadiopoi (COSPAS-SARSAT) datakse ainult vdimaliku  kaugjuhtimis-
— SOLAS 74 Reg. X/3, seadme, mitte Onnetuskoha médramise B+F

Rida 1/1

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1V]7,

raadiopoi enda suhtes,

— EN  60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

— ETSI EN 300 066 V1.3.1:2001-01.
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— IMO Res. A.662(16), Voi:
— IMO Res. A.694(17), — IMO MSC|Circ.862.
— IMO Res. A.696(17), Mirkus: IMO ringkirja MSC/Circ.862 kohal-
datakse ainult vdimaliku  kaugjuhtimis-
— IMO Res. A.810(19), seadme, mitte Onnetuskoha miidramise
raadiopoi enda suhtes,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14, — [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14, — IEC 61097-2 ed3.0:2008.
— IMO MSC|Circ.862,
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ITU-R M.633-4 (12/10),
— ITU-R M.690-3 (03/15).
Punkt MED/5.7 ,L-sagedusriba dnnetuskoha médramise raadiopoi (INMARSAT)“ on tahtlikult tiihjaks jdetud.
Punkt MED/5.8 ,Kesklaine DSV vastuvdtja“ on tahtlikult tiihjaks jdetud.
Punkt MED/5.9 ,Kahetooniliste hdiresignaalide generaator on tahtlikult tithjaks jaetud.
MED/5.10 Tuubikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 21.3.2019
Kesklaine raadioseade, millega saab saata | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
ja vastu votta digitaal-selektiivseid vilja- parandus 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

kutseid (DSV) ja raadiotelefonsidet

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
ndudeid kahetooniliste hairesignaalide
generaatorite ja  kiirgusklassiga H3E
edastamise kohta.

Rida 1/6

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

— EN 61162 seeriad,

— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,

— ETSI EN 301 843-5 V1.1.1:2004-06.

1¢0T°L91

[ 13 ]

elerea], npir edooung

SHTlvsT 1



2

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 1V/9,
SOLAS 74 Reg. IV/10,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.804(19),

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

IMO MSC.1/Circ.1460,
IMO COMSAR/Circ.32,
ITU-R M.493-13 (10/09),

ITU-R M.541-9 (05/04).

HSC

HSC

MED/5.10

Kesklaine raadioseade, millega saab saata
ja vastu votta digitaal-selektiivseid valja-
kutseid (DSV) ja raadiotelefonsidet

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
ndudeid kahetooniliste hdiresignaalide
generaatorite ja  kiirgusklassiga H3E
edastamise kohta.

Rida 2/6

Tiiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. IV[14,
SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

IMO Res.
koodeks) 14.

MSC.97(73)-(2000

HSC

HSC

IMO MSC/Circ.862,

EN  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2011

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,

ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.

B+D

B+E

B+F

16.3.2017

1.9.2020

(iif)
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Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/9,
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.804(19),

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR/Circ.32,
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

HSC

HSC

MED/5.10

Kesklaine raadioseade, millega saab saata
ja vastu votta digitaal-selektiivseid valja-
kutseid (DSV) ja raadiotelefonsidet

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
ndudeid kahetooniliste hiresignaalide
generaatorite ja  kiirgusklassiga H3E
edastamise kohta.

Rida 3/6

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO  Res.
koodeks) 14.

MSC.97(73)-(2000

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1V/9,

— SOLAS 74 Reg. 1V/10,

— IMO MSC/Circ.862,

— EN  60945:2002 + [IEC
parandus 1 (2008),

60945

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011 )+A1:2016,

— ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,

B+D

B+E

B+F

19.6.2018

29.8.2021

(i)
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— SOLAS 74 Reg. X/3, — ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,

— IMO Res. A.694(17), — ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,

— IMO Res. A.804(19), — ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 14,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR|/Circ.32,

— ITU-R M.493-14 (09/15),

— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).
MED/5.10 Tiitibikinnitusnouded — IMO MSC/Circ.862, B+D 13.9.2019 12.8.2023
Kesklaine raadioseade, millega saab saata | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
ja vastu votta digitaal-selektiivseid valja- parandus 1 (2008),
kutseid (DSV) ja raadiotelefonsidet — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— EN 61162 seeriad:

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei | — IMO  Res. MSC.36(63)-(1994  HSC
kohaldata  katsestandardites ~ enam koodeks) 14, EN 61162-1:2016
ndudeid kahetooniliste hiiresignaalide

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998

generaatorite ja  kiirgusklassiga H3E
edastamise kohta.

Rida 4/6

koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1V/9,
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.694(17),

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.2:2017-11,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,

— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
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— IMO Res. A.804(19), — [EC 62923-1:2018,
— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC | — IEC 62923-2:2018.
koodeks) 14,
Voi
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14, — [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IMO Res. MSC.302(87),
— [EC 61097-3: 2017,
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IEC 61097-9: 1997,
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— IEC 61162 seeriad:
— ITU-R M.493-14 (09/15),
IEC 61162-1:2016
— ITU-R M.541-10 (10/15),
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— ITUR M.1173-1 (03/12).
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— [EC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/5.10 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 12.8.2020 25.8.2024
Kesklaine raadioseade, millega saab saata | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
ja vastu votta digitaal-selektiivseid valja- parandus 1 (2008),
kutseid (DSV) ja raadiotelefonsidet — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— EN 61162 sceriad:
Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei | — IMO  Res. MSC.36(63)-(1994  HSC
kohaldata  katsestandardites ~ enam koodeks) 14, EN 61162-1:2016
ndudeid kahetooniliste hiiresignaalide
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998

generaatorite ja  kiirgusklassiga H3E
edastamise kohta.

Rida 5/6

koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/9,

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN IEC 61162-450:2018,
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— SOLAS 74 Reg. IV/10, ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
— SOLAS 74 Reg. X/3, ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— IMO Res. A.694(17), ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
— IMO Res. A.804(19), ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN IEC 62923-1:2018,
koodeks) 14,
EN IEC 62923-2:2018.
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.302(87), I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IMO MSC.1/Circ.1460,
[EC 61097-3: 2017,
— IMO COMSAR|/Circ.32,
IEC 61097-9: 1997,
— ITU-R M.493-15 (01/19),
[EC 61162 seeriad:
— ITU-R M.541-10 (10/15),
IEC 61162-1:2016
— ITUR M.1173-1 (03/12).
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.
MED/5.10 Tuibikinnitusnduded IMO MSC/Circ.862, B+D 25.8.2021
Kesklaine raadioseade, millega saab saata | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN 60945:2002 + IEC 60945 paran- B+E
ja vastu votta digitaal-selektiivseid valja- dus 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

kutseid (DSV) ja raadiotelefonsidet
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Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites enam
ndudeid kahetooniliste hiiresignaalide
generaatorite ja  kiirgusklassiga H3E
edastamise kohta.

Rida 6/6

(UUS RIDA)

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1V/9,
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR/Circ.32,
— ITU-R M.493-15 (01/19),
— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

HSC

HSC

— EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
— ETSI EN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61097-3: 2017,

— IEC 61097-9: 1997,

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/5.11 Tiitibikinnitusnouded EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 21.3.2019
parandus 1 (2008),
Kesklaine DSV valvevastuvdtuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (iii)
EN 61162 seeriad,
Rida 1/6 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/9,
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO COMSAR/Circ.32,
— ITU-R M.493-13 (10/09),
— ITU-R M.541-9 (05/04),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

HSC

HSC

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,

ETSI EN 301 843-5 V1.1.1:2004-06.
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MED/5.11 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 16.3.2017 1.9.2020
parandus 1 (2008),
Kesklaine DSV valvevastuvdtuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (iii)
— EN 61162 sceriad:
Rida 2/6 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/9,
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.804(19),

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

— IMO COMSAR/Circ.32,
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

HSC

HSC

EN 61162-1:2011

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,
— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,

— ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.
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MED/5.11 Tiitibikinnitusnouded EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Kesklaine DSV valvevastuvdtuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (iii)
EN 61162 sceriad:
Rida 3/6 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/9,
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO COMSAR/Circ.32,
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

HSC

HSC

EN 61162-1 2016,

EN 61162-2:1998,

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014,
EN 61162-450:2011+A1:2016,

ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,

ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.
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MED/5.11 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019 12.8.2023
parandus 1 (2008),
Kesklaine DSV valvevastuvdtuseade — SOLAS 74 Reg. 1V/14, B+E (iii)
— EN 61162 seeriad:
Rida 4/6 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC

IMO  Res.
koodeks) 14.

MSC.97(73)-(2000  HSC

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/9,
SOLAS 74 Reg. IV[10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.804(19),

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC

IMO Res. MSC.302(87),
IMO COMSAR|/Circ.32,
ITU-R M.493-14 (09/15),
ITU-R M.541-10 (10/15),

ITU-R M.1173-1 (03/12).

Voi

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
IEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.4.2:2017-11,
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

I[EC  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

IEC 61097-3: 2017,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450:2018,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.
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MED/5.11 Tiiiibikinnitusnduded EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 12.8.2020 25.8.2024
parandus 1 (2008),
Kesklaine DSV valvevastuvdtuseade — SOLAS 74 Reg. 1V/14, B+E (iii)
EN 61162 seeriad:
Rida 5/6 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC

IMO  Res.
koodeks) 14.

MSC.97(73)-(2000  HSC

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/9,
SOLAS 74 Reg. IV[10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.804(19),

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC

IMO Res. MSC.302(87),
IMO COMSAR|/Circ.32,
ITU-R M.493-15 (01/19),
ITU-R M.541-10 (10/15),

ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3: 2017,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450:2018,

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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MED/5.11 Tuubikinnitusnduded EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 25.8.2021
parandus 1 (2008),

Kesklaine DSV valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. 1V/14, B+E
EN 61162 seeriad:

Rida 6/6 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016

(UUS RIDA) — IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1V/9,
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ITU-R M.493-15 (01/19),
— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSI EN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3: 2017,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450:2018,

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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MED/5.12 Inmarsat-B SES on vilja jdetud, kuna Inmarsat-B SES teenuse osutamine l0petati 31. detsembril 2016.
MED/5.13 Tiiiibikinnitusnouded — IMO MSC/Circ.862, B+D 21.3.2019
Inmarsat-C maapealne laevajaam — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (i)
parandus 1 (2008),
Rida 1/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.664(16),

Mirkus Res. A.644(16) kohta: kohaldatakse
itksnes juhul, kui Inmarsat-C maapealne
laevajaam sisaldab EGC funktsioone.

— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.807(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.306(87),
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO COMSAR|/Circ.32.

— EN 61162 seeriad,

— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,

— ETSI EN 300 829 V1.1.1:1998-03,
— ETSI EN 301 843-1 V1.3.1:2012-08.
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— JEC 61097-4:2012,
— IEC 61162 seeriad.
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MED/5.13 Taiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 16.3.2017 1.9.2020
Inmarsat-C maapealne laevajaam — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
parandus 1 (2008),
Rida 2/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.570(14),

— IMO Res. A.664(16),

Mirkus Res. A.664(16) kohta: kohaldatakse
itksnes juhul, kui Inmarsat-C maapealne
laevajaam sisaldab EGC funktsioone.

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.807(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

— IMO Res. MSC.306(87),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR|/Circ.32.

— EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2011

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-1 V2.1.1:2016-03.
Voi:

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61097-4:2012,

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1 Ed.4.0:2010-11
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450 Ed.1.0:2011-06
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MED/5.13 Taibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Inmarsat-C maapealne laevajaam — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
parandus 1 (2008),
Rida 3/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.570(14),

— IMO Res. A.664(16),

Mirkus Res. A.664(16) kohta: kohaldatakse
itksnes juhul, kui Inmarsat-C maapealne
laevajaam sisaldab EGC funktsioone.

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.807(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.306(87),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR|/Circ.32.

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-1 V2.1.1:2016-03.
Voi:

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61097-4:2012,

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

I[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
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1 2 3 4 5 6
MED/5.13 Tuibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 13.9.2019 12.8.2023
Inmarsat-C maapealne laevajaam — SOLAS 74 Reg. IV/[14, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
parandus 1 (2008),
Rida 4/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.664(16),

Mirkus Res. A.664(16) kohta: kohaldatakse
itksnes juhul, kui Inmarsat-C maapealne
laevajaam sisaldab EGC funktsioone.

— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.807(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO Res. MSC.306(87),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR|/Circ.32.

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-1 V2.2.1:2017-11,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Voi

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— [EC 61097-4: 2012,
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/5.13 Tuibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 12.8.2020
Inmarsat-C maapealne laevajaam — SOLAS 74 Reg. IV/[14, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
parandus 1 (2008),
Rida 5/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.664(16),

Mirkus Res. A.664(16) kohta: kohaldatakse
itksnes juhul, kui Inmarsat-C maapealne
laevajaam sisaldab EGC funktsioone.

— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.807(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO Res. MSC.306(87),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR|/Circ.32.

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-1 V2.2.1:2017-11,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Vai:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— [EC 61097-4: 2012 +A1:2016+A2:2019,
— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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MED/5.14 Tuibikinnitusnduded IMO MSC/Circ.862, B+D 21.3.2019
Kesklaine/lithilaine raadioseade, millega | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (i)
saab saata ja vastu votta DSV, NBDP ja parandus 1 (2008),
raadiotelefonsidet — SOLAS 74 Reg. X3, B+F

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
ndudeid kahetooniliste hdiresignaalide
generaatorite ja kiirgusklassiga A3H
edastamise kohta.

Rida 1/6

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnouded

SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.806(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

IMO MSC/Circ.862,

IMO MSC.1/Circ.1460,
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.476-5 (10/95),
ITU-R M.492-6 (10/95),
ITU-R M.493-13 (10/09),
ITU-R M.541-9 (05/04),
ITU-R M.625-4 (03/12),
ITU-R M.1173-1 (03/12).

HSC

HSC

EN 61162 seeriad,

ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5 V1.1.1:2004-06.
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MED/5.14 Tuibikinnitusnduded IMO MSC/Circ.862, B+D 16.3.2017 1.9.2020
Kesklaine/lithilaine raadioseade, millega | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
saab saata ja vastu votta DSV, NBDP ja parandus 1 (2008),
raadiotelefonsidet — SOLAS 74 Reg. X3, B+F

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
ndudeid kahetooniliste hdiresignaalide
generaatorite ja kiirgusklassiga A3H
edastamise kohta.

Rida 2/6

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO Res.
koodeks) 14.

MSC.97(73)-(2000

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.806(19),

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR/Circ.32,
— ITU-R M.476-5 (10/95),
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

HSC

HSC

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2011

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,

ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.
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MED/5.14 Tuibikinnitusnduded IMO MSC/Circ.862, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Kesklaine/lithilaine raadioseade, millega | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
saab saata ja vastu votta DSV, NBDP ja parandus 1 (2008),
raadiotelefonsidet — SOLAS 74 Reg. X3, B+F

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
ndudeid kahetooniliste hdiresignaalide
generaatorite ja kiirgusklassiga A3H
edastamise kohta.

Rida 3/6

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnouded

SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.806(19),

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

IMO MSC/Circ.862,

IMO MSC.1/Circ.1460,
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.476-5 (10/95),
ITU-R M.492-6 (10/95),
ITU-R M.493-14 (09/15),
ITU-R M.541-10 (10/15),
ITU-R M.625-4 (03/12),
ITU-R M.1173-1 (03/12).

HSC

HSC

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.
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MED/5.14 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 13.9.2019 12.8.2023
Kesklaine/lithilaine raadioseade, millega | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
saab saata ja vastu votta DSV, NBDP ja parandus 1 (2008),
raadiotelefonsidet — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
ndudeid kahetooniliste hiiresignaalide
generaatorite ja  kiirgusklassiga A3H
edastamise kohta.

Rida 4/6

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.806(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR(Circ.32,

— ITU-R M.476-5 (10/95),
— ITU-R M.492-6 (10/95),

— ITU-R M.493-14 (09/15),

HSC

HSC

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

IEC 61162-450:2018,

— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,

— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,

— ETSI EN 300 338-1 V1.4.2:2017-11,

— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,

— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,

— ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

— IMO MSC/Circ.862.

— [EC  60945:2002
parandus 1 (2008),

— IEC 61097-3: 2017,

— IEC 61097-9: 1997,

+

IEC

60945
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1 2 3 4 5 6
— ITU-R M.541-10 (10/15) — IEC 61162 seeriad:
— ITU-R M.625-4 (03/12), IEC 61162-1:2016
— ITU-R M.1173-1 (03/12). IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.
MED/5.14 Tiiibikinnitusnouded IMO MSC/Circ.862, B+D 12.8.2020 25.8.2024
Kesklaine/lithilaine raadioseade, millega | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
saab saata ja vastu votta DSV, NBDP ja parandus 1 (2008),
raadiotelefonsidet — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
ndudeid kahetooniliste hiresignaalide
generaatorite ja  kiirgusklassiga A3H
edastamise kohta.

Rida 5/6

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO Res.
koodeks) 14.

MSC.97(73)-(2000

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.806(19),

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

HSC

HSC

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC/Circ.862, IMO MSC/Circ.862.
— IMO MSC.1/Circ.1460, [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IMO COMSAR|/Circ.32,
[EC 61097-3: 2017,
— ITU-R M.476-5 (10/95),
IEC 61097-9: 1997,
— ITU-R M.492-6 (10/95),
IEC 61162 seeriad:
— ITU-R M.493-15 (01/19),
IEC 61162-1:2016
— ITU-R M.541-10 (10/15)
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— ITUR M.625-4 (03/12),
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
— ITU-R M.1173-1 (03/12). parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
IEC 62923-1:2018,
[EC 62923-2:2018.
MED/5.14 Titibikinnitusnduded IMO MSC/Circ.862, B+D 25.8.2021
Kesklaine/lithilaine raadioseade, millega | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN 60945:2002 + IEC 60945 paran- B+E
saab saata ja vastu votta DSV, NBDP ja dus 1 (2008),
raadiotelefonsidet — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
ndudeid kahetooniliste hdiresignaalide
generaatorite ja kiirgusklassiga A3H
edastamise kohta.

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

HSC

EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN IEC 61162-450:2018,

897/¥ST 1
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Rida 6/6

(UUS RIDA)

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.806(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR/Circ.32,
— ITU-R M.476-5 (10/95),
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.493-15 (01/19),
— ITU-R M.541-10 (10/15)
— ITU-R M.625-4 (03/12),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

HSC

HSC

ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSI EN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

IMO MSC/Circ.862.

I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3: 2017,

IEC 61097-9: 1997,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450:2018,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/5.15 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 21.3.2019
parandus 1 (2008),
Kesklaine/lithilaine DSV skaneeriv valve- | — SOLAS 74 Reg. IV/[14, B+E (iii)
vastuvotuseade — EN 61162 seeriad,
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
Rida 1/6 — ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14, — ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC | — ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
koodeks) 14.
— ETSI EN 301 843-5 V1.1.1:2004-06.
Voi:
Veo- ja toimivusnouded
— [EC  60945:2002 + IEC 60945
— SOLAS 74 Reg. IV/10, parandus 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. X/3, — IEC 61097-3:1994,
— IMO Res. A.694(17), — IEC 61097-8:1998,
— IMO Res. A.806(19), — IEC 61162 seeriad.
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ITU-R M.493-13 (10/09),
— ITU-R M.541-9 (05/04).
MED/5.15 Tiiiibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 paran- B+D 16.3.2017 1.9.2020
dus 1 (2008),
Kesklaine/lithilaine DSV skaneeriv valve- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (iii)
vastuvotuseade — EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
Rida 2/6 EN 61162-1:2011
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 14,

EN 61162-2:1998
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008
koodeks) 14.
EN 61162-450:2011,
. L. N — ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV[10, — ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
— SOLAS 74 Reg. X[3, — ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
— IMO Res. A.694(17), — ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.
— IMO Res. A.806(19), Vo
— IE 60945:2002 + IE 6094
— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC aganduggls(z(())(g)S) € 60945
koodeks) 14, P ’
— IEC 61097-3:1994
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC 97-3:1994,
koodeks) 14, — IEC 61097-8:1998,
— IMO COMSAR/Circ.32, — IEC 61162 sceriad:
— ITU-R M.493-14 (09/15), IEC 61162-1 Ed.4.0:2010-11
— ITU-R M.541-10 (10/15), IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— ITU-R M.1173-1 (03/12). IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 Ed.1.0:2011-06.
MED/5.15 Taibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 paran- B+D 19.6.2018 29.8.2021
dus 1 (2008),
Kesklaine/lithilaine DSV skaneeriv valve- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (iii)
vastuvotuseade — EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
Rida 3/6 EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC
koodeks) 14, EN 61162-2:1998
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
koodeks) 14.
EN 61162-450:2011+A1:2016,
Veo- ja toimivusnduded — ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,
— SOLAS 74 Reg. IV[10 — ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— SOLAS 74 Reg. XJ3 — ETSIEN 301 033 V1.4.1:2013-09,
— IMO Res. A.806(19), Voi
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 Hsc | — [EC 609452002+ IEC 60945
koodeks) 14, parandus 1 (2008),
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HscC | — IEC 61097-3:1994,
koodeks) 14, — IEC 61097-8:1998,
— IMO COMSARCirc.32, — IEC 61162 sceriad:
— ITU-R M.493-14 (09/15), IEC 61162-1:2016
— ITU-R M.541-10 (10]15), IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— TUR M.1173-1 (03]12). IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
I[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
MED/5.15 Tuibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 paran- B+D 13.9.2019 12.8.2023
dus 1 (2008),
Kesklaine/lithilaine DSV skaneeriv valve- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (iii)
vastuvotuseade — EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
Rida 4/6 EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 14,

EN 61162-2:1998

TLTPsT 1
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— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.806(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO COMSAR/Circ.32,
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

HSC

HSC

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
IEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.4.2:2017-11,
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3: 2017,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61097-9: 1997,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450:2018,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

1¢0T°L91
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1 2 3 4 5 6
MED/5.15 Tiitibikinnitusnduded EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 12.8.2020 25.8.2024
o ) parandus 1 (2008),
Kesklaine/lithilaine DSV skaneeriv valve- | — SOLAS 74 Reg. IV/[14, B+E (iii)
vastuvOtuseade EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Rida 5/6

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

IMO  Res.
koodeks) 14.

MSC.97(73)-(2000

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.806(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994

koodeks) 14,

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

IMO Res. MSC.302(87),
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.493-15 (01/19),
ITU-R M.541-10 (10/15),
ITU-R M.1173-1 (03[12).

HSC

HSC

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

[EC  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

IEC 61097-3: 2017,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61097-9: 1997,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

v/TlvsT 1
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1 2 3 4 5
MED/5.15 Tiitibikinnitusnduded EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 25.8.2021
o ) parandus 1 (2008),
Kesklaine/lithilaine DSV skaneeriv valve- | — SOLAS 74 Reg. IV/[14, B+E
vastuvOtuseade EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Rida 6/6
(UUS RIDA)

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.806(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO COMSAR/Circ.32,
— ITU-R M.493-15 (01/19),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

HSC

HSC

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSI EN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3: 2017,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61097-9: 1997,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/5.16 Tiitibikinnitusnduded — ETSI EN 301 688 V1.2.1:2016-03, B+D 12.8.2020
Lennunduses kasutatavad kahesuunalised | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E
VHF raadiotelefonid 1 (2008):
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
end. MED/9/5.8 Vi
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
Rida 1/1 koodeks) 14, — ETSI EN 301 688 V1.2.1:2016-03,
Rakendusmdirusega (EL) 2020/1170 | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC | — IEC 60945 (2002) + IEC 60945
lisatud uus punkt koodeks) 14. parandus 1 (2008)
Veo- ja toimivusnduded
SOLAS 74/2009 Reg. V|7,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.80(70),
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ICAO konventsiooni 10. lisa, raadio-
eeskirjad.
MED/5.17 Tuibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 7.12.2018
parandus 1 (2008),
Kaasaskantavad ~ kahesuunalised ~ULL | — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (iii)
raadiotelefonid paistepaatidele ja -parve- — ETSI EN 300 225 V1.4.1:2004-12,
dele — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Rida 1/4

IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC

IMO  Res.
koodeks) 14.

MSC.97(73)-(2000  HSC

— ETSI EN 301 843-2 V1.2.1:2004-06.
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61097-12:1996.

9/TI¥ST 1
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Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11I/6,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.809(19),

— IMO Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO Res.
koodeks) 8,

MSC.97(73)-(2000

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

— IMO Res. MSC.149(77),
— ITU-R M.489-2 (10/95).

HSC

HSC

HSC

HSC

MED/5.17

Kaasaskantavad  kahesuunalised  ULL
raadiotelefonid pdastepaatidele ja -parve-
dele

Rida 2/4

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X3,

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO  Res.
koodeks) 14.

MSC.97(73)-(2000

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I/6,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.809(19),

— EN  60945:2002 + [IEC
parandus 1 (2008),

60945

— ETSI EN 300 225 V1.5.1:2015-12,
— ETSI EN 301 843-2 V2.1.0:2015-12.
Voi:

— IEC  60945:2002 + IEC 60945

parandus 1 (2008),
— IEC 61097-12:1996.

B+D

B+E

B+F

16.3.2017

1.3.2019
(i)
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— IMO Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO Res.
koodeks) 8,

MSC.97(73)-(2000

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

— IMO Res. MSC.149(77),
— ITU-R M.489-2 (10/95).

HSC

HSC

HSC

HSC

MED/5.17

Kaasaskantavad  kahesuunalised ~ ULL
raadiotelefonid paistepaatidele ja -parve-
dele

Rida 3/4

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO Res.
koodeks) 14.

MSC.97(73)-(2000

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I/6,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.809(19),

— IMO  Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO  Res.
koodeks) 8,

MSC.97(73)-(2000

HSC

HSC

HSC

— EN  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— ETSI EN 300 225 V1.5.1:2015-12,
— ETSI EN 301 843-2 V2.1.1:2016-03.
Voi:

— IEC 60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61097-12:1996 +A1:2017.

B+D

B+E

B+F

19.6.2018

1.11.2020
(i)
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[ ]

efered], npir edooing

1¢0CL91



— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000

koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.149(77),
— ITU-R M.489-2 (10/95).

HSC

MED/5.17

Kaasaskantavad ~ kahesuunalised ~ ULL
raadiotelefonid pdastepaatidele ja -parve-

dele
Rida 4/4

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994

koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000

koodeks) 14.

HSC

HSC

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11/6,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.809(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994

koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994

koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000

koodeks) 8,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000

koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.149(77),
— ITU-R M.489-2 (10/95).

HSC

HSC

HSC

HSC

— EN  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— ETSI EN 300 225 V1.5.1:2015-12,
— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11.
Voi:

— 1IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus
1:2008,

— IEC 61097-12: 1996 +A1:2017.

B+D
B+E

B+F

13.9.2019

1¢0T°L91
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MED/5.18

Paiksed kahesuunalised ULL raadiotele-
fonid péidstepaatidele ja -parvedele

Rida 1/2

Tiuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO  Res.
koodeks) 14.

MSC.97(73)-(2000  HSC

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 111/6,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.809(19),

— IMO  Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO  Res.
koodeks) 8,

MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO  Res.
koodeks) 14.

MSC.97(73)-(2000  HSC

— ITU-R M.489-2 (10/95).

— EN  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— ETSI EN 301 466 V1.1.1 (2000-10)
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61097-12: 1996.

B+D
B+E

B+F

7.12.2018
(i)

MED/5.18

Paiksed kahesuunalised ULL raadiotele-
fonid péidstepaatidele ja -parvedele

Rida 2/2

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO  Res.
koodeks) 14.

MSC.97(73)-(2000  HSC

— EN  60945:2002 + [IEC
parandus 1 (2008),

60945

— ETSI EN 301 466 V1.2.1 (2015-12)
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61097-12: 1996 + A1:2017.

B+D
B+E

B+F

19.6.2018

08T/+ST 1
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III/6,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.809(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)(2000 HSC

koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 14,
— ITU-R M.489-2 (10/95).

MED/5.19 on vilja jdetud, kuna Inmarsat

F77 teenus lopetati 1. detsembrist 2020.

MED/5.20
Tuletdrjuja kahesuunaline raadiotelefon

Rakendusmairusega 2019/1397 lisatud
uus punkt

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/2.

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10.

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 742014 Reg. 11-2/10.
— IMO Res. A.694(17),

— IMO MSC.1Circ(1616),

— ITU-R M.489-2 (10/95),

— ITU-R M.1174-4 (10/2019) (uus site).

EN  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

ETSI EN 301 843-1 V2.2.1:2017-11,
ETSI EN 301 843-2 V2.2. 1 (2017-11),

Plahvatusohtlikus keskkonnas kasutata-
vate seadmete ja kaitsesiisteemide (ATEX)
direktiiv 2014/34/EL,

a) kaasaskantavad UHF raadioseadmed:

— ETSI EN 300 720 V2.1.1 (2017-01),

b) kaasaskantavad VHF raadioseadmed:

— ETSI EN 301 178 V.2.2.2 :2017-04.

B+D
B+E
B+F
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Voi:

— IEC  60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

— ETSI EN 301 843-1 V2.2.1:2017-11,

— ETSI EN 301 843-2 V2.2. 1 (2017-11),

— Plahvatusohtlikus  keskkonnas kasutata-
vate seadmete ja kaitsesiisteemide (ATEX)
direktiiv 2014/34/EL,

a) kaasaskantavad UHF raadioseadmed:

— ETSI EN 300 720 V2.1.1 (2017-01),
b) kaasaskantavad VHF raadioseadmed:

— ETSI EN 301 178 V.2.2.2 :2017-04.

MED/5.21
Integreeritud sidesiisteem (ICS)

Rakendusmairusega 2019/1397 lisatud
uus punkt

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 1V[14,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A694(17),
— IMO Res. A.811(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1389,

HSC

HSC

— IMO MSC/Circ.862,

— EN  60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62940:2017,

— EN 61924-2:2013 + IEC 61924-2:
parandus 1:2013,

— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.

— GMDSS-funktsioonide ja ICSi hulka
kuuluvate seadmete puhul kohaldatakse
nende funktsioonide ja seadmete katse-
nodudeid.

B+D
B+E
B+F
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— IMO COMSAR|Circ.32. Voi:
— GMDSS-funktsioonide ja ICSi hulka | — IMO MSC/Circ.862.
ot cxdnt bl oM | oy gomgsaon: - e o
vusndudeid. parandus 1 (2008),
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62940:2016,

— [EC 61924-2:2012 + IEC 61924-2
parandus 1:2013,

— IEC 62288:2014
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

— GMDSS-funktsioonide ja ICSi  hulka
kuuluvate seadmete puhul kohaldatakse
nende funktsioonide ja seadmete katse-
noudeid.

1¢0T°L91
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MED/5.22 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC(/Circ.862, B+D 25.8.2024

Maapealne laevajaam GMDSSis kasuta- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (i)

miseks — SOLAS 74 Reg. X[3. parandus 1 (2008),

Rakendusmdirusega (EL) 2020/1170 — EN 61162 seeriad:
lisatud uus punkt
EN 61162-1:2016

. MED 9.
end [9/5.9 EN 61162-2:1998
Rida 1/2

B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/10,
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— IMO Res. A694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO Res. MSC.434(98),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR|/Circ.32.

HSC

HSC

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018,

— ETSI EN 301 441 V2.1.1:2016,

— IEC 61097-16:2019.

— IMO MSC/Circ.862.

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— ETSI EN 301 441 V2.1.1:2016,
— IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,
— IEC 61097-16:2019,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

¥8T/¥ST 1
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1 2 3 4 5
Ja lisaks Inmarsati seadmete puhul:
— ETSI ETS 300 460:1996 + A1:1997.
MED/5.22 Titibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 25.8.2021
Maapealne laevajaam GMDSSis kasuta- | — SOLAS 74 Reg. 1V/[14, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
miseks parandus 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Inmarsat C seade:

Rakendusmaarusega  (EL) 2020/1170
lisatud uus punkt

Inmarsati  merenduse lairibaseadmed
(Fleet Broad Band, FBB) ja Iridiumi sead-
med:

Uus punkt lisatud rakendusmairusega
(EL) 20211158

end. MED/9/5.9.
Rida 2/2

(UUS RIDA)

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— IMO Res. A694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000  HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO Res. MSC.434(98),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR|/Circ.32.

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018,
— IEC 61097-16:2019.
Ja lisaks Inmarsat C seadmete puhul:
— ETSI ETS 300 460:1996 + A1:1997.

Lisaks Inmarsati merenduse lairibaseadmete
(Fleet Broad Band, FBB) seadmete puhul:

— ETSI EN 301 444 V2.1.2:2016.
Ja lisaks Iridiumi seadmete puhul:
— ETSI EN 301 441 V2.1.1:2016.
Vaoi:

— IMO MSC/Circ.862.

1¢0T°L91

[ 13 ]

elerea], npir edooung

S8Tlvst 1



— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

— IEC 61097-16:2019,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Ja lisaks Inmarsat C seadmete puhul:

— ETSI ETS 300 460:1996 + A1:1997.

Lisaks Inmarsati merenduse lairibaseadmete
(Fleet Broad Band, FBB) seadmete puhul:

— ETSI EN 301 444 V2.1.2:2016.
Ja lisaks Iridiumi seadmete puhul:

— ETSI EN 301 441 V2.1.1:2016.
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6. 1972. aasta COLREGi alusel ndutav varustus

Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad
muudetud reeglid ning asjakohased IMO
resolutsioonid ja ringkirjad

Katsestandardid

Vastavushinda-
mismoodulid

Esmakordne
turule laskmine

Viimane pardale
paigutamine

MED/6.1 Tuubikinnitusnouded — EN 14744:2005 + AC:2006, B+D
Kiigutuled — COLREG 72, 1/14. lisa. — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E
1 (2008).
Rida 1/1 B+F
Veo- ja toimivusnouded Yo C
MO Res. A694(17), — IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).
— IMO Res. MSC.253(83).
7. Muud ohutusvahendid
1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad Vastavushind Esmakord Vii dal
Number ja eseme nimetus muudetud reeglid ning asjakohased IMO Katsestandardid astavus dml';_ srlnal 011; ne fimane pardate
resolutsioonid ja ringkirjad mismoodull turule laskmine palgutamlne
MED/7.1 Taiibikinnitusnduded — 1SO 23269-3:2011. B+D 19.6.2018
Autonoomne  suruShuhingamisaparaat | — SOLAS 74 Reg.II-2/10, Mirkus: Seonduv tulekindel paisteliin (MED B+E
gaasiga tdidetud ruumi sisenemiseks ja 3.44): pdasteliini peab kasutama koos hinga-
seal todtamiseks — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3. | misaparaadiga ning seda peab olema B+F
voimalik  karabiinhaagi  abil  kinnitada
G

(Rakendusmairusega  (EL) 2018/773
lisatud uus punkt, vt punkt 3.7)

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/15,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3,
— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC koodeks) 14,

— IMO MSC.1/Circ.1499.

aparaadi rakmete voi eraldi voo kiilge, et
takistada aparaadi eraldumist paasteliini
kasutamise ajal. Hingamisaparaadi B votte
puhul mirgitakse laevavarustuse direktiivi
kohane tulekindel péisteliin kohustuslikuks
kombineeritud komponendiks.
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8. SOLASi konventsiooni II-1. peatiiki alla kuuluv varustus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad

Number ja_eseme nimetus muudetud reeglid ning asjakohased IMO Katsestandardid riiboirrrll sicniundll Iiud arives
resolutsioonid ja ringkirjad
MED/8.1 Tiiiibikinnitusnouded IEC 60092-504:2001 + IEC 60092- B+D 22.11.2019
Veetasemeandurid — SOLAS 74 Reg. I1-1/22-1, 504 parandus 1 (2011), B+E (i)
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. 1I-1/25, IEC 60529 Ed. 2.2 (2013) B+F
— SOLAS 74 Reg. III/12. IMO Res. MSC.188(79),
IMO MSC.1/Circ.1291.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25,
— SOLAS 74 Reg. XII/12.
— IMO Res. A.1021(26),
— IMO Res. MSC.188(79),
— IMO MSC.1/Circ.1464 Rev.1.
MED)/8.1 Tiiiibikinnitusnduded IEC-60092-504:2016, B+D 16.3.2017 13.9.2022
Veetasemeandurid — SOLAS 74 Reg. 1I-1/22-1, IEC 60529 Ed. 2.2 (2013), B+E (iii)
Rida 2/3 — SOLAS 74 Reg. 1I-1/25, IMO Res. MSC.188(79), B+F

— SOLAS 74 Reg. IlI[12.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25,

— SOLAS 74 Reg. XII/12.

— IMO Res. A.1021(26),

— IMO Res. MSC.188(79),

— IMO MSC.1/Circ.1464 Rev.1.

IMO MSC.1/Circ.1291.
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1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad

Number ja eseme nimetus muudetud reeglid ning asjakohased IMO Katsestandardid Vas.tavus}:iirac.lg- Esrlna%‘: oLdnfz Viimane pa.rdale
resolutsioonid ja ringkirjad mismoodulid | turule laskmine | paigutamine
MED/8.1 Tiiiibikinnitusnouded IEC-60092-504:2016, B+D 13.9.2019
Veetasemeandurid — SOLAS 74 Reg. 1I-1/22-1, [EC 60529 Ed. 2.2:2013 + parandus B+E
, 1:2013 ja parandus 2:2015,
Rida 3/3 — SOLAS 74 Reg. 1I-1/25, B+F

— SOLAS 74 Reg. 1II/12.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-1/25,
— SOLAS 74 Reg. XII/12.
— IMO Res. A.1021(26),

— IMO Res. MSC.188(79),
— IMO MSC.1/Circ.1572.

IMO Res. MSC.188(79),
IMO MSC.1/Circ.1291.
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9. Varustus, mille puhul ei ole laevavarustuse direktiivi kohaseks sertifitseerimiseks vajalikud standardid veel
taielikud

9. jao suhtes kohaldatav mirkus.

Laevavarustuse direktiivi kohaseks sertifitseerimiseks vajalikud standardid loetakse tdielikuks, kui:
IMO sitted, mis késitlevad

— tiubikinnitust,

— veondudeid ja

— katsestandardeid,

on kittesaadavad ja asjakohased.

1. Pddstevahendid

Nr Eseme nimetus
MED/9/1.1 Radarpeegeldi paisteparvedele
MED/9/1.2 Veeiilikondade materjalid
MED/9/1.3 Pidstepaatide voi -parvede veeskamisseadmed
MED/9/1.5 Valjuhéildiside ja tildhdiresiisteem (tuletdrjehdire seadmena kasutamise korral kohalda-

takse punkti MED/3.53)

MED/9/2.3 Seadmed, mis kasutavad muid samaviairseid meetodeid NO,-heite vihendamiseks pardal
MED/9/2.4 Seadmed, mis kasutavad SO,-heite piiramiseks muid tehnilisi meetodeid
MED/9/2.5 Pardal asuvad NO, analiisaatorid, mida kasutatakse muu mddtmismeetodi kui NO,

tehnilise koodeksi 2008 otsese mddtmis- ja seiremeetodi kohaselt

2. Tulekaitsevahendid

Nr Eseme nimetus
MED/9/3.8 Ohutuslamp
MED/9/3.9 Kemikaalidele vastupidav kaitseriietus
MED/9/3.13 Surudhusiisteemi toitega hingamisaparaat (kiirlaev)
MED/9/3.21 Virviruumide ja tuleohtlike vedelike ruumide tulekustutussiisteemide osad
MED/9/3.24 Teisaldatavad vahugeneraatorid
MED/9/3.26 Majapidamises kasutatavad gaasikiittesiisteemid (osad)
MED/[9/3.27 Paiksete gaaskustutussiisteemide (CO,) osad
MED/9/3.31 Survevett pihustavad kasitsi kaitatavad siisteemid
MED/9/3.33 Tuletdrjevoolikud diameetriga > 52 mm
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MED/5.16.

. Navigatsiooniseadmed
Nr Eseme nimetus
MED/9/4.11 Uhendatud GPS-/GLONASS-seadmed
MED/9/4.20 Kiirlaeva teekonna kontrollimise siisteem
MED/9/4.33 Laevateekonna kontrollimise siisteem (tootab, kui laeva kiirus on vihemalt 30 solme)
MED/9/4.37 Elektrooniline inklinomeeter
MED/9/4.66 SOLASi reeglis V' 27 midratletud digitaalsed navigatsioonialased viljaanded
. Raadioseadmed
Nr Eseme nimetus
MED/9/5.8 ,Lennunduses kasutatavad kahesuunalised VHF raadiotelefonid“ on tile viidud punkti

1972. aasta COLREGi alusel noutav varustus

Nr Eseme nimetus
MED/9/6.2 Helisignaalseadmed
MED/9/6.4 Kahepoolne kone- ja andmeside telemeditsiinilise abiteenusega
MED/9/6.5 Ahtri suunas paigaldatud helisignaalsiisteem saate- ja hidamanoovritest teatamiseks

. Muud ohutusvahendid

Nr Eseme nimetus
MED/9/7.1 Lastimisseade
MED/9/7.2 Puistlastilaevade veetasemeandurid

. SOLASi konventsiooni II-1. peatiiki alla kuuluy varustus

Nr

Eseme nimetus

MED/9/8.1

Generaatori kiivitusseadmed kiillma ilma puhuks
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