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(Muud kui seadusandlikud aktid)

MAARUSED

KOMISJONI RAKENDUSMAARUS (EL) 2020/1170,
16. juuli 2020,

milles esitatakse laevavarustuse projekteerimis-, ehitus- ja toimivusnduded ning katsestandardid ja
tunnistatakse kehtetuks rakendusmaiirus (EL) 2019/1397

(EMPs kohaldatav tekst)

EUROOPA KOMISJON,
vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja noukogu 23.juuli 2014. aasta direktiivi 2014/90/EL, milles kasitletakse laevava-
rustust ja millega tunnistatakse kehtetuks noukogu direktiiv 96/98/EU, (1) eriti selle artikli 35 1diget 2,

ning arvestades jargmist:

(1)  Komisjonil on &igus rakendusaktide abil dra mérkida direktiivi 2014/90/EL kohaldamisalasse kuuluva laevavarus-
tuse projekteerimis-, ehitus- ja toimivusnduded ning katsestandardid, samuti kuupidevad, millest alates katsestan-
dardeid kohaldama peab. Konealused nduded ja standardid on sitestatud direktiivis 2014/90/EL osutatud rahvus-
vahelistes digusaktides.

(2)  Selleks et arvesse votta kdige virskemaid muudatusi, tuleks kohaldatavate rahvusvaheliste digusaktide loetelu
korrapdraselt ajakohastada. Selleks et koostada tdielik loetelu koikidest direktiivi 2014/90/EL kohaldamisalasse
kuuluvatest toodetest, tuleks komisjoni rakendusmairus (EL) 2019/1397 () kehtetuks tunnistada.

(3)  Laevavarustus, mille suhtes kohaldatakse liidu tihtlustatud néudeid direktiivi 2014/90/EL raames esmakordselt,
tuleks sdnaselgelt loetleda uute esemetena kiesoleva méiruse lisa veerus 1.

(4 On mdistlik ja proportsionaalne lubada moistliku kestusega ileminekuperioodil jatkuvalt turustada ja paigaldada
ELi laeva pardale uut eset, mis vastab liikkmesriigis enne kiesoleva mairuse joustumist kehtinud riiklikele tiiiibikin-
nitusnduetele.

(5)  Selleks et holbustada direktiivi 2014/90/EL ihtlustatud, kiiret ja lihtsat rakendamist, peaksid konealuse direktiivi
alusel voetavad rakendusaktid olema rakendusmairused.

(6)  Kéesoleva mairusega ettendhtud meetmed on kooskdlas laevade pdhjustatud merereostuse véltimise ja meresdi-
duohutuse komitee arvamusega,

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA MAARUSE:

Artikkel 1

Direktiivis 2014/90/EL osutatud rahvusvahelistes digusaktides sdtestatud projekteerimis-, ehitus- ja toimivusndudeid ning
katsestandardeid kohaldatakse laevavarustuse iga eseme suhtes vastavalt lisale.

() ELTL 257, 28.8.2014, lk 146.
(%) Komisjoni 6. augusti 2019. aasta rakendusmdarus (EL) 2019/1397, milles esitatakse laevavarustuse projekteerimis-, ehitus- ja toimi-
vusnduded ning katsestandardid ja tunnistatakse kehtetuks rakendusmaarus (EL) 2018/773 (ELT L 237, 13.9.2019, Ik 1).
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Artikkel 2
Rakendusmdirus (EL) 2019/1397 tunnistatakse kehtetuks.

Atrtikkel 3

1. Lisa veerus 1 ,rakendusmairusega (EL) 2018773 lisatud uue esemena“ loetletud varustust, mis vastab litkmesriigis
enne 19.juunit 2018 kehtinud riiklikele tiitibikinnitusnduetele, voib jatkuvalt turustada ja paigaldada ELi laeva pardale
kuni 19. juunini 2021.

2. Lisa veerus 1 ,rakendusmédrusega (EL) 2019/1397 lisatud uue esemena“ loetletud varustust, mis vastab liitkmesriigis
enne 3. oktoobrit 2019 kehtinud riiklikele tiiiibikinnitusnduetele, voib jatkuvalt turustada ja paigaldada ELi laeva pardale
kuni 3. oktoobrini 2022.

3. Lisa veerus 1 ,rakendusméirusega 2020/1170 lisatud uue esemena“ loetletud varustust, mis vastab liikmesriigis enne
1. septembrit 2020 kehtinud riiklikele tiitibikinnitusnduetele, voib jatkuvalt turustada ja paigaldada ELi laeva pardale kuni
1. septembrini 2023.

Artikkel 4

Kéesolev mairus joustub kahekiimnendal pieval parast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Kiesolev maarus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav koikides liikmesriikides.

Briissel, 16. juuli 2020

Komisjoni nimel
president
Ursula VON DER LEYEN
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LISA

Uldine markus: viited SOLASi konventsiooni reeglitele viitavad muudetud rahvusvahelise konventsiooni inimelude ohutu-
sest merel sdtetele.

Kasutatud lithendid

A.1 - 1. parandus standarddokumentide kohta, v.a IMO

A.2 — 2. parandus standarddokumentide kohta, v.a IMO

AC - veaparandus standarddokumentide kohta, v.a IMO

CAT - radari kategooria vastavalt IEC 62388 (2007) jaos 1.3 esitatud méiratlusele
Circ. — ringkiri

COLREG - rahvusvaheline laevakokkupdrgete valtimise eeskiri

COMSAR - IMO raadioside ning otsingu- ja paastetegevuse allkomitee

EN — Euroopa standard

ETSI - Euroopa Telekommunikatsioonistandardite Instituut

ESS — rahvusvaheline tuleohutussiisteemide koodeks

FTP — rahvusvaheline tulekatse kohaldamise koodeks

HSC - rahvusvaheline kiirlaevakoodeks

IBC — rahvusvaheline kemikaalide mahtlastina vedamise koodeks

ICAO - Rahvusvaheline Tsiviillennundusorganisatsioon

[EC — Rahvusvaheline Elektrotehnikakomisjon

IGC - rahvusvaheline koodeks veeldatud gaasi mahtlastina vedava laeva ehituse ja seadmete kohta
IMO - Rahvusvaheline Mereorganisatsioon

ISO - Rahvusvaheline Standardiorganisatsioon

ITU — Rahvusvaheline Telekommunikatsiooni Liit

LSA — paistevahendid

MARPOL - rahvusvaheline laevade pdhjustatava merereostuse valtimise konventsioon
MED - laevavarustuse direktiiv

MEPC — merekeskkonna kaitse komitee

MSC — meresdiduohutuse komitee

NOx - lammastikoksiidid

O,/HC siisteemid — hapnik-siisivesinik stisteemid
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SOLAS - rahvusvaheline konventsioon inimelude ohutusest merel
SOx — viddveloksiidid

Reg. — reegel

Res. — resolutsioon

Kogu kiesoleva lisa suhtes kohaldatavad mirkused

a) Uldine: lisaks kdesolevas lisas konkreetselt viidatud katsestandarditele tuleb tiiiibihindamisel (titiibikinnitusel) kontrol-
lida vastavust rahvusvaheliste konventsioonide kohaldatavatele nduetele ning IMO asjakohastele resolutsioonidele ja
ringkirjadele. Sellisele vastavusele osutatakse direktiivis 2014/90/EL kasitletud vastavushindamismoodulites.

~ i

b) Veerg 3: kui kahte esitatud katsestandardite kogumit eraldab sona ,vdi“, vastab kumbki kogum kdigile katsenduetele
vastavalt IMO toimimisnormidele; seega piisab vaid ithe kogumi katsetamisest, et tdendada asjakohaste rahvusvaheliste
digusaktide nduetele vastavust. Kui on aga kasutatud muid eraldajaid (nt koma), kohaldatakse koiki nimekirja tdendeid.

) Veerg 6: selleks et votta arvesse laevaehituseks kuluvat ajavahemikku, mis sdltub konkreetse laevavarustuse omadustest,
kasutatakse mdistet ,pardale paigutamine® jargmiselt (margitud kuupieva jirele sulgudesse):

I: varustuse esimene paigaldamine funktsionaalsesse asukohta ELi laeva pardal;
II: varustuse esimene paigaldamine v&i paigutamine funktsionaalsesse asukohta ELi laeva pardal;

III: varustuse tarnimine laevatehasesse, kui see toimub 30 kuu jooksul enne varustuse paigaldamist selle funktsio-
naalsesse asukohta.

d) Kui tthe laevavarustuse kirje kohta on kaks rida (nt MED/3.12), sisaldab teine (alumine) rida rahvusvaheliste digusaktide
ajakohastatud noudeid esimeses (iilemises) reas esitatud nduete suhtes.

) Punktis d osutatud olukordades, kui veergudes 5 ja 6 ei esitata ithtki kuupdeva, nditab see, et katsestandardeid ei ole
muudetud ja et asjakohane laevavarustuse ese vastab (teises) alumises reas esitatud nduetele.

f) Kui tihe laevavarustuse kirje kohta on iile kahe rea (nt MED/3.51a), sisaldab koige alumine rida rahvusvaheliste
digusaktide ajakohastatud ndudeid iilemises reas esitatud nduete suhtes.



1. Piistevahendid

Veerg 2: kohaldatakse IMO ringkirja MSC/Circular 980, v.a juhul, kui seda asendavad veerus 2 osutatud eridokumendid.

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad

Vastavushinda-

Esmakordne

Viimane pardale

Number ja eseme nimetus muudetud reeglid r}ing as.jakqhgsed IMO Katsestandardid mismoodulid | turule laskmine paigutamine
resolutsioonid ja ringkirjad
1 2 3 4 5 6
MED/1.1 Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Padsterongad — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/7,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) II,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.
MED/1.2a Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 13.9.2022
Paistevahendite asukohta niitavad tuled: | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E (1)
B+F

paastepaatidele ja -parvedele ning valve-
paatidele

Rida 1/3

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1I,
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.
MED/1.2a Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 13.9.2019 12.8.2023
Paiastevahendite asukohta niitavad tuled: | — SOLAS 74 Reg. III/4, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E (In
1 (2008).
paastepaatidele ja -parvedele ning valve- | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
paatidele Voi
Rida 2/3 Veo- ja toimivusnouded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— SOLAS 74 Reg. IlI/34, — IEC 60945 (2002) + IEC 60945
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 Hsc-|  Parandus 1 (2008).
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,
— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 8.
MED/1.2a Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 12.8.2020
Pidstevahendite asukohta nditavad tuled: | — SOLAS 74 Reg. I11/4, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
parandus 1:2008,
paastepaatidele ja -parvedele ning valve- | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

paatidele
Rida 3/3

(UUS RIDA)

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO  Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO Res.
koodeks) 8.

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— 1SO 24408: 2005.
Voi:
— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— [EC  60945:2002 + [EC
parandus 1 (2008),

60945

— 1SO 24408: 2005
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1 2 3 4 5 6

MED/1.2b Taibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 13.9.2022
Paistevahendite asukohta niitavad tuled: | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E (1)
pdasterongastele — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/3

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 117,

— SOLAS 74 Reg. 11I[22,

— SOLAS 74 Reg. I1I/32,

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC-

koodeks) 8.
MED/1.2b Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 13.9.2019 12.8.2023
Padstevahendite asukohta nditavad tuled: | — SOLAS 74 Reg. III/4, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E (I1)
pddsterdngastele — SOLAS 74 Reg. X/3. (2008 B+F
Voi:

Rida 2/3

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. I1I[7,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. I1I[32,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945

parandus 1 (2008).
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— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) II,

— IMO Res.
koodeks) 8.

MSC.97(73)-(2000  HSC-

MED/1.2b

Pddstevahendite asukohta niitavad tuled:
pdasterongastele

Rida 3/3

(UUS RIDA)

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III[4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 111/32,
— SOLAS 74 Reg. 11/34,

— IMO Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) II,

— IMO Res.
koodeks) 8.

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— EN  60945:2002 + IEC 60945

parandus 1 (2008),
— ISO 24408: 2005.
Voi:
— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— [EC  60945:2002 + IEC 60945

parandus 1 (2008),

— ISO 24408: 2005.

B+D

B+E

B+F

12.8.2020

MED/1.2¢
Padstevahendite asukohta nditavad tuled:
paastevestidele

Rida 1/3

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11I/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1117,

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F

13.9.2022

(In
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SOLAS 74 Reg. 111/22,
SOLAS 74 Reg. 111/26,
SOLAS 74 Reg. 111/32,
SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

IMO Res.
koodeks) 8.

MSC.97(73)-(2000  HSC-

MED/1.2¢
Padstevahendite asukohta nditavad tuled:
paastevestidele

Rida 2/3

Tiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. III/4,

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 1117,

SOLAS 74 Reg. I11/22,
SOLAS 74 Reg. 111/26,
SOLAS 74 Reg. 111/32,
SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1I,

IMO  Res.
koodeks) 8.

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus
1 (2008).

Voi:
— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— IEC 60945 (2002) +
parandus 1 (2008).

[EC 60945

B+D

B+E

B+F

13.9.2019

12.8.2023

(In
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1 2 3 4 5 6
MED/1.2¢ Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 12.8.2020
Paistevahendite asukohta niitavad tuled: | — SOLAS 74 Reg. III/4, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
parandus 1 (2008),
pédstevestidele — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— 1SO 24408: 2005.
Rida 3/3
Veo- ja toimivusnduded Voi:
(UUS RIDA)
— SOLAS 74 Reg. 111/7, — IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— SOLAS 74 Reg. 11122, — IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. I1I[26,
— ISO 24408: 2005.
— SOLAS 74 Reg. I1I/32,
— SOLAS 74 Reg. I1I[34,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.
MED/1.3 Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 12.8.2023
Pddsterdngaste isesiittivad suitsupoid — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E (1)
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I[7,
— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO  Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
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— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) II,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.

MED/1.3
Padsterongaste isesiittivad suitsupoid
Rida 2/2

(UUS RIDA)

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. I1I[7,
— SOLAS 74 Reg. 11134,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) TI,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— ISO 15736: 2006.

B+D

B+E

B+F

12.8.2020]

MED/1.4
Paistevestid

Rida 1/1

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IIl[4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11/7,
— SOLAS 74 Reg. I1I[22,
— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E

B+F
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IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.922,
IMO MSC.1/Circ.1304,

IMO MSC.1/Circ.1470.

MED/1.5a

Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavan-
datud kandmiseks KOOS pidstevestiga:

veeiillikond ilma soojapidava isolatsioo-
nikihita

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. I11/4,

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I1I[7,
SOLAS 74 Reg. 111/22,
SOLAS 74 Reg. 111/32,
SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F

19T 1
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MED/1.5b

Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavan-
datud kandmiseks KOOS piistevestiga:

veeiilikond soojapidava isolatsioonikihiga

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. HI/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/7,
— SOLAS 74 Reg. 11122,
— SOLAS 74 Reg. I1I[32,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 8,

— IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F

MED/1.5¢

Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavan-
datud kandmiseks KOOS pidstevestiga:

kaitsetilikonnad

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IlI/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. 11122,
— SOLAS 74 Reg. I1I[32,

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F
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— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1I,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

— IMO MSC/Circ.1046.

MED/1.6a

Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavan-
datud kandmiseks ILMA pdistevestita:

veeiilikond ilma soojapidava isolatsioo-
nikihita

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IIl[4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/7,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 11/32,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1I,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

— IMO MSC|Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F
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MED/1.6b

Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavan-
datud kandmiseks ILMA péistevestita:

veeiilikond soojapidava isolatsioonikihiga

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. HI/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/7,
— SOLAS 74 Reg. 11122,
— SOLAS 74 Reg. I1I[32,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 8,

— IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F

MED/1.6¢

Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavan-
datud kandmiseks ILMA péistevestita:

kaitsetilikonnad

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IlI/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. 11122,
— SOLAS 74 Reg. I1I[32,

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F
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IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) II,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.1046.

MED/1.7
Termokaitsevahendid

Rida 1/1

Tiuiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. I11/4,

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 111/22,
SOLAS 74 Reg. 111/32,
SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F
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1 2 3 4 5 6
MED/1.8 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 12.8.2023
Langevarjuga signaalraketid (piirotehnika) | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E (I1)
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/6,
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) III,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.
MED/1.8 Tuiibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 12.8.2020
Langevarjuga signaalraketid (piirotehnika) | — SOLAS 74 Reg. III/4, — ISO 15736: 2006. B+E
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
(UUS RIDA)

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/6,
— SOLAS 74 Reg. 11/34,

— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) III,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.
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1 2 3 4 5 6
MED/1.9 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 12.8.2023
Kasisdrituled (piirotehnika) — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E (1)
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1II,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.
MED/1.9 Tadbikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 12.8.2020
Kasisdrituled (piirotehnika) — SOLAS 74 Reg. 111/4, — ISO 15736: 2006. B+E
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
(UUS RIDA)

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) IIL,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.
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1 2 3 4 5 6

MED/1.10 Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 12.8.2023
Suitsupoid (piirotehnika) — SOLAS 74 Reg. 11/4, B+E (1)
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) III.
MED/1.10 Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 12.8.2020
Suitsupoid (piirotehnika) — SOLAS 74 Reg. 11/4, — ISO 15736: 2006. B+E
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
(UUS RIDA) Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) IIL.
MED/1.11 Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 12.8.2023
Liiniheiteseadmed — SOLAS 74 Reg. 111/4, B+E (1)
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III[18,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
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— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VII,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.

MED/1.11
Liiniheiteseadmed
Rida 2/2

(UUS RIDA)

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 111/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III[18,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VII,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— ISO 15736: 2006.

B+D

B+E

B+F

12.8.2020

MED/1.12
Taispuhutavad paisteparved

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III[4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II[13,
— SOLAS 74 Reg. IIIj21,
— SOLAS 74 Reg. I1I/26,

— SOLAS 74 Reg. 111/31,

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.
Pikendatud hooldussagedusega:

— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D

B+E

B+F
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SOLAS 74 Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.811,

IMO MSC.1/Circ.1328.

MED/1.13
Jdigad paisteparved

Rida 1/1

Tiuiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. I11/4,

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I11/21,
SOLAS 74 Reg. 111/26,
SOLAS 74 Reg. I11/31,
SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

B+D

B+E

B+F
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MED/1.14a
Automaatselt piistuvad padsteparved:
tdispuhutavad

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IIl[4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I[26,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

— IMO MSC(/Circ.809,
— IMO MSC/Circ.811,

— IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.
Pikendatud hooldussagedusega:

— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D

B+E

B+F

MED/1.14b
Automaatselt piistuvad pddsteparved:
jaigad

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IIl[4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. I1I[26,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.
Pikendatud hooldussagedusega:

— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D

B+E

B+F

elv9t 1

[ 13 ]

efejea] npir] edooang

0c0T'8Cl



IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.809,
IMO MSC/Circ.811,

IMO MSC.1/Circ.1328.

MED/1.15
Tendiga kahepoolsed pddsteparved

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. I11/4,

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnouded

SOLAS 74 Reg. 111/26,
SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) IV,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.809,
IMO MSC/Circ.811,

IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.
Pikendatud hooldussagedusega:

— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D

B+E

B+F
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MED/1.16

Piisteparvede vabastusseadmed (hiidros-
taat)

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. I11/4,

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I1I/13,
SOLAS 74 Reg. 111/26,
SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC-
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-oodeks) IV,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.811.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F

MED/1.17a
Piidstepaadid:
taavet-padstepaadid:
— poolkinnised,
— kinnised.

Rida 1/1

Tiitibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. I11/4,

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I1I/21,
SOLAS 74 Reg. 11I/31,
SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— IMO MSC/Circ.1006.

B+D

B+F
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— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

— IMO MSC.1/Circ.1423.

MED/1.17b

Pidstepaadid:

vabalang-paistepaadid.

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IIl[4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. IlI[21,
— SOLAS 74 Reg. III[31,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) IV,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

— IMO MSC.1/Circ.1423.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— IMO MSC/Circ.1006.

B+D

B+F

MED/1.18
Jdigad valvepaadid

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 111j21,

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— IMO MSC/Circ.1006.

B+D

B+F
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SOLAS 74 Reg. I1I/31,
SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.

MED/1.19
Taispuhutavad valvepaadid

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. 1114,

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I1I/21,
SOLAS 74 Reg. I1I/31,
SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— ISO 15372:2000.

B+D

B+F
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2 3 4

MED/1.20a Tadbikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D
Kiirvalvepaadid: — SOLAS 74 Reg. I11/4. — ISO 15372:2000. B+F
tdispuhutavad. G
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11126,

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,

— IMO MS(/Circ.1016,

— IMO MSC|Circ.1094.
MED/1.20b Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D
Kiirvalvepaadid: — SOLAS 74 Reg. III/4. — IMO MSC/Circ.1006. B+F
jaigad G
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I[26,

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,
— IMO MSC/Circ.1016,

— IMO MSC/Circ.1094.
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1 2 3 4
MED/1.20c¢ Tiiibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D
Kiirvalvepaadid: — SOLAS 74 Reg. III/4. — IMO MSC/Circ.1006, B+F
jaigad-taispuhutavad. — ISO 15372:2000. G
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. II/26,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,
— IMO MS(/Circ.1016,
— IMO MSC/Circ.1094.
MED/1.21 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Loopri ja vintsiga (taavetiga) veeskamis- | — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
seadmed
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/1
G

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 111/23,
SOLAS 74 Reg. I11/33,
SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.
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1 2 3 4

Punkt MED/1.22 ,Piidstepaatide voi -parvede veeskamisseadmed” on iile viidud punkti MED/9/1.3.
MED/1.23 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Vabalang-pdistepaatide veeskamis- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
seadmed

— SOLAS 74 Reg. X[3. B+F
Rida 1/1

S - G

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11I/16,

— SOLAS 74 Reg. 111/23,

— SOLAS 74 Reg. I1I/33,

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 8.

MED/1.24 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Paisteparvede veeskamisseadmed — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
(taavetid) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/1 G

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I[12,
— SOLAS 74 Reg. III/16,
— SOLAS 74 Reg. I1I[34,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,
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1 2 3 4
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.
MED/1.25 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Kiirvalvepaatide veeskamisseadmed — SOLAS 74 Reg. III/4. B+E
(taavetid) B+F
Veo- ja toimivusnduded
Rida 1/1 G
— SOLAS 74 Reg. II/26,
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI.
MED/1.26a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Vabastusmehhanismid: — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
pddste- ja valvepaatidele (veesatakse | — SOLAS 74 Reg. X|/3. B+F

166pri voi 166prite abil).

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III[16,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

0¢/¥9T 1
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— IMO MSC.1/Circ.1419.

MED/1.26b

Vabastusmehhanismid:

pdasteparvedele (veesatakse 166pri voi

166prite abil).

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IIl[4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III[16,
— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F

MED/1.26¢

Vabastusmehhanismid:

vabalang-péistepaatidele.

Rida 1/1

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IIl[4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III/16,
— SOLAS 74 Reg. 11/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) IV,

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+E

B+F
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— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 8.

MED/1.27
Laeva evakuatsioonisiisteemid

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IlI/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. III[15,
— SOLAS 74 Reg. I1I[26,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D

B+F

MED/1.28
Paistevahendid

Rida 1/1

Tiitibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. II1/4.

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. I1I[26,

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— IMO MSC/Circ.810.

B+D

B+F
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MED/1.29
Evakuatsiooniredelid

Rida 1/1

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IIl[4,
— SOLAS 74 Reg. IlI[11,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IlI/11,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks),

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks),

— IMO MSC.1/Circ.1285.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— ISO 5489:2008.

B+D

B+F

MED/1.30
Valgust peegeldavad materjalid

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11I/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.

— IMO Res. A.658(16), muudetud.

B+D

B+E

B+F
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1 2 3 4
Punkt MED/1.31 ,Péistepaatide ja -parvede kahesuunalised ULL raadiotelefonid“ on iile viidud punktidesse MED/5.17 ja MED/5.18.
Punkt MED(1.32 ,9 GHz otsingu ja paiste radartransponder (SART)“ on iile viidud punkti MED/4.18.
MED/1.33 Tiitibikinnitusnduded — EN ISO 8729:1998, B+D
Piddste- ja valvepaatide radarpeegeldi — SOLAS 74 Reg. I11/4, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E
1 (2008).
(passiivne) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Voi:
Rida 1/1 o
Veo- ja toimivusnduded — EN ISO 8729:1998,
— SOLAS 74 Reg. IlIj34, — IEC 60945 (2002) + IEC 60945
— IMO Res. A.384(X), parandus 1 (2008).
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HsC- | VOF
koodeks) 8, — IS0 8729-1:2010,
— IMO Res. MSC48(66)-(LSA-koodeks) 1, | g 60945:2002 + IEC 60945 parandus
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSAkoodeks) 1v, | ! (2008).
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) v, | VO
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- | — 18O 8729-1:2010,
koodeks) 8, — IEC 60945 (2002) + IEC 60945
— IMO Res. MSC.164(78). parandus 1 (2008).
Punkt MED/1.34 ,B-klassi magnetkompass pdiste- ja valvepaatide jaoks“ on iile viidud punkti MED/4.23.
Punkt MED/1.35 ,Paiste- ja valvepaatide késitulekustutid on iile viidud punkti MED/3.38.
MED/1.36 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Piidstepaadifvalvepaadi mootor — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

vely9T 1
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1 2 3 4 6

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V.

MED/1.37 Taibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D

Valvepaadi mootor — paramootor — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E

Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V.

MED/1.38 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 13.9.2022

Péiste- ja valvepaatide helgiheitjad — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E (I1)
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Rida 1/2

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.
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1 2 3 4 5
MED/1.38 Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 13.9.2019
Paiste- ja valvepaatide helgiheitjad — SOLAS 74 Reg. 111/4, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E
1 (2008).
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Voi:
— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
Veo- ja toimivusnduded
— IEC 60945 (2002) + IEC 60945
— SOLAS 74 Reg. I1I/34, parandus 1 (2008).
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.
MED/1.39 Tuibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+D
koodeks) 10. lisa,
Lahtised kahepoolsed paasteparved — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+F

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 10. lisa,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 11. lisa.

Pikendatud hooldussagedusega:

— IMO MSC.1/Circ.1328.
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1 2 3 4
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC-
koodeks) 11. lisa.
— IMO MSC.1/Circ.1328.
Punkt MED/1.40 ,Mehaanilised lootsitdstukid“ on iile viidud punkti MED/4.48.
MED/1.41a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Pddstepaatide ja -parvede ning valvepaa- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
tide vintsid:
— SOLAS 74 Reg. X[3. B+F
taavet-padstepaadile.
G
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. II/16,
— SOLAS 74 Reg. 111j23,
— SOLAS 74 Reg. I11/24,
— SOLAS 74 Reg. I11/34,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.
MED/1.41b Tadbikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Paistepaatide ja -parvede ning valvepaa- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
tide vintsid:
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
vabalang-paistepaadile.
G

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 111/16,

0c0T'8°Cl

[ 13 ]

efejea] npir] edooing

LEY9T 1



1 2 3 4

— SOLAS 74 Reg. 11123,

— SOLAS 74 Reg. I1I[24,

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI.
MED/1.41c Tiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Paistepaatide ja -parvede ning valvepaa- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
tide vintsid:

— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
pddsteparvele.

G

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I11/16,
SOLAS 74 Reg. 11I[17,
SOLAS 74 Reg. 111/23,
SOLAS 74 Reg. I11/24,
SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.
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1 2 3 4

MED/1.41d Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Paistepaatide ja -parvede ning valvepaa- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
tide vintsid:

— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
valvepaadile.

G

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. III/16,

— SOLAS 74 Reg. III[17,

— SOLAS 74 Reg. 11123,

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 8.

MED/1.41e Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Piidstepaatide ja -parvede ning valvepaa- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
tide vintsid:

— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
kiirvalvepaadile.

G

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11/16,
— SOLAS 74 Reg. 1I/17,

— SOLAS 74 Reg. 111/23,
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SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.

Punkt MED/1.42 ,Lootsiredel” on iile viidud punkti MED/4.49.

MED/1.43
Jdigad|tdispuhutavad valvepaadid

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. I11/4,

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I1I/21,
SOLAS 74 Reg. 111/31,
SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO MSC/Circ.1006,

— 18O 15372:2000.

B+D

B+F
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2. Merereostuse viltimise vahendid

1973/1978. aasta MARPOLi konventsiooni

Number ja eseme nimetus kohaldatavad muudetud reeglid ning asjakohased Katsestandardid Vagtavus}(liirllc'ig— Esrlnalk olidné Viimane par dale
IMO resolutsioonid ja ringkirjad mismoodull turule laskmine palgutamme
1 2 3 4 5 6
MED/2.1 Tiiibikinnitusnouded — IMO Res. MEPC.107(49), muudetud, B+D
Seadmed oli filtreerimiseks (pilsivee lisi- | — MARPOL 73/78 1 lisa, Reg. 14. — IMO MEPC.1/Circ. 643. B+E
saldus ei iileta 15 ppm)
B+F
Rida 1/1
Veo- ja toimivusnduded
— MARPOL 73/781 lisa, Reg. 14,
— IMO MEPC.1/Circ. 643.
MED/2.2 Titibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.5(XIII). B+D
Olifvee eralduspinna detektorid — MARPOL 73/781 lisa, Reg. 32. B+E
Rida 1/1 B+F
MED/2.3 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.107(49), muudetud, B+D
Olisisaldusmdaturid — MARPOL 73/781 lisa, Reg. 14. — IMO MEPC.1/Circ. 643. B+E
Rida 1/1 B+F
Veo- ja toimivusnduded
— MARPOL 73|78 1 lisa, Reg. 14,

— IMO MEPC.1/Circ. 643.

Punkt MED/2.4 ,Olemasolevale pilsiveeseparaatorile (pilsivee jaoks, mille dlisisaldus ei iileta 15 ppm) lisatavad tootlemisseadmed” on tahtlikult tiihjaks jdetud.
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1 2 3 4 5 6
MED)/2.5 Titibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.108(49), muudetud. B+D
Naftatankeri oliheite jdlgimise ja juhti- | — MARPOL 73/781 lisa, Reg. 31, B+E
mise siisteem
— IMO MEPC.1/Circ.858. B+F
Rida 1/1
Veo- ja toimivusnduded
— MARPOL 73|78 1 lisa, Reg. 31.
MED/2.6 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.227(64). B+D 1.1.2018
Reoveepuhastid — MARPOL 73/78 1V lisa, Reg. 9. B+E (1)
Rida 1/2 Veo- ja toimivusnouded B+F
— MARPOL 73[78 1V lisa, Reg. 9.
MED)/2.6 Titibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.227(64), muudetud. B+D 16.3.2017
Reoveepuhastid — MARPOL 73|78 1V lisa, Reg. 9. a) kaasa arvatud punkt 4.2 (reisilaevadele B+E
kasutamiseks koikides piirkondades, sh
Rida 2/2 MARPOLI 1V lisa eripiirkonnas), B+F
Veo- ja toimivusnduded
J b) vilja arvatud punkt 4.2 (muudele laeva- G
— MARPOL 73/78 1V lisa, Reg. 9. dele kui reisilaevadele kasutamiseks
koikides piirkondades ja reisilaevadele
viljaspool MARPOLI 1V lisa eripiirkonda).
MED /2.7 Laeva jaatmepdletusahjud Taibikinnitusnduded — IMO Res.MEPC.76(40) B+D 1.1.2018
Rida 1/2 — MARPOL 73|78 VI lisa, Reg. 16. B+E (1)
B+F
Veo- ja toimivusnouded G

— MARPOL 73/78 VI lisa, Reg. 16,

— IMO MEPC.1/Circ.793.

vt 1

[ 13 ]

efejea] npir] edooang

0c0T'8Cl



1 2 3 4 5 6
MED/2.7 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.244(66). B+D 16.3.2017
Laeva jddtmepoletusahjud — MARPOL 73|78 VI lisa, Reg. 16. B+E
(Jadtmepodletusahjud  voimsusega  kuni B+F
4000 kw) Veo- ja toimivusnduded G
Rida 2/2 — MARPOL 7378 VI lisa, Reg. 16,
MED/2.8 Titibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.177(58) - (NOx tehniline B+D
koodeks 2008), muudetud.
NOx analiisaator laeva pardal kasutami- | — IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLi B+E
seks vastavalt NOx tehnilisele koodeksile muudetud VI lisa, Reg. 13).
2008 B+F
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded ¢
— IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLi
muudetud VI lisa, Reg. 13),
— IMO Res. MEPC.177(58) - (NOx tehniline
koodeks 2008),
— IMO Res.MEPC.198(62).
Punkt MED/2.9 ,Seadmed, mis kasutavad SOx-heite piiramiseks tehnilisi meetodeid“ on ile viidud punkti MED/9/2.4.
MED/2.10 Tiitibikinnitusndouded — IMO Res. MEPC.184(59). B+D 15.5.2018
Laeva heitgaasipuhastussiisteemid — IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLi B+E (1)
muudetud VI lisa, Reg. 4),
Rida 1/2 B+F
— IMO Res. MEPC.184(59).
G

Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLi
muudetud VI lisa, Reg. 4).
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1 2 3 4 5 6
MED/2.10 Tiitibikinnitusnouded — IMO Res. MEPC.259(68). Kava A 19.6.2018
Laeva heitgaasipuhastussiisteemid — IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLi B+F
muudetud VI lisa, Reg. 4),

Rida 2/2 G

— IMO Res. MEPC.259 (68).

Kava B
G
Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLIi
muudetud VI lisa, Reg. 4).

3. Tulekaitsevahendid

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad Vastavushind Esmakord Vii dal

Number ja eseme nimetus muudetud reeglid ning asjakohased IMO Katsestandardid astavushinea: sinaxorane 1imane pardate
Y- mismoodulid | turule laskmine paigutamine
resolutsioonid ja ringkirjad
1 2 3 4 5 6
MED/3.1 Tuubikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.

Teki aluskatted — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, B+E

— SOLAS 74 Reg. 11-2/6, B+F

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
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2 3 4
MED/3.2 Tiiibikinnitusnouded EN 3-7:2004 + A1:2007, B+D
Kisitulekustutid — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, EN 3-8:2006 + AC:2007, B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3, EN 3-9:2006 + AC:2007, B+F

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 4.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/18,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20,

— IMO Res. A.951(23),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 4,

— IMO Res. MSC.391(95)-(IGF-

koodeks) 11,
— IMO MSC/CirC.1239,

— IMO MSC|Circ.1275.

EN 3-10:2009.
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1 2 3 4
MED/3.3a Tatbikinnitusnéuded — EN 469:2005 + A1:2006 ja AC:2006. B+D
Tuletdrjuja varustus: kaitseriietus (kuu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
makindel kaitseriietus)
— SOLAS 74 Reg. X[3, B+F
Tuletdrjuja mittepeegeldav kaitseriietus
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.
Rida 1/1
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.
MED/3.3b Taiibikinnitusnduded — EN 1486:2007. B+D
Tuletorjuja varustus: kaitseriietus (kuu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
makindel kaitseriietus)
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Tuletdrjuja kaitseriietus: peegeldav riietus
eritulekustutustoode jaoks

Rida 1/1

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.
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1 2 4
MED/3.3¢ Tiibikinnitusnduded — SO 15538:2001. B+D
Tuletdrjuja varustus: kaitseriietus (kuu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, Markus: 2. tase B+E
makindel kaitseriietus)
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
Tuletdrjuja kaitseriietus: peegeldava vilis-
pinnaga Kkaitseriietus — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.
Rida 1/1
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.
MED/3.4 Tiiibikinnitusnouded — EN 15090:2012. B+D
Tuletdrjuja varustus: saapad — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
— SOLAS 74 Reg. X[3, B+F

Rida 1/1

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/15,

— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC-koodeks) 11,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC-koodeks) 11,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
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— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.

MED)/3.5
Tuletdrjuja varustus: kindad

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/15,

— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC-koodeks) 11,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC-koodeks) 11,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.

— EN 659:2003 + A1:2008 ja AC:2009.

B+D

B+E

B+F

MED/3.6
Tuletdrjuja varustus: kiiver

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— EN 443:2008.

B+D

B+E

B+F
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1 2 3 4
— SOLAS 74 Reg. 11-2/15,
— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC-koodeks) 11,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC-koodeks) 11,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC-
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.
MED/3.7 Tatbikinnitusnduded ISO 23269-2:2011 (tule kustutamine — kasu- B+D
tatakse ainult merel).
Autonoomne suruShuhingamisaparaat | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
[ tiiibi maski ei kasutata MED/3.7 ega
Markus: ohtlike kaupadega seotud onne- | — SOLAS 74 Reg. X3, MED/7.1 puhul. B+F

tuste korral on vaja tilerdhumaski.
(vt punkt 7.1)

Rida 1/1

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/15,

— SOLAS 74 Reg. 11:2/19,

— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC-koodeks) 11,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC-koodeks) 11,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

Markus: Standardi ISO 23269 punktiga 4.28
noutud seonduv tulekindel paasteliin peab
olema sertifitseeritud laevavarustuse direktiivi
punkti MED 3.44 kohaselt ja seda kasuta-
takse koos hingamisaparaadiga ning seda
peab olema vdimalik karabiinhaagi abil kinni-
tada aparaadi rakmete voi eraldi vo6 kiilge, et
takistada aparaadi eraldumist pdasteliini kasu-
tamise ajal.

Hingamisaparaadi B votte puhul margitakse
laevavarustuse direktiivi kohane tulekindel
paasteliin  kohustuslikuks ~ kombineeritud
komponendiks.
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— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3,
— IMO MSC.1/Circ.1499,

— IMO MSC.1/Circ.1555.

MED)/3.8
Surudhusiisteemi toitega hingamisaparaat

Rida 1/2

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7.

— Mirkus: see varustus on ette nahtud
itksnes 1994. aasta HSC-koodeksi
nduete jargi ehitatud kiirlaevadele.

Veo- ja toimivusnduded

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7.

— EN 14593-1:2005.

Voi:

— EN 14594:2005 + AC:2005.

B+D

B+E

B+F

13.3.2021

(In

MED)/3.8
Surudhusiisteemi toitega hingamisaparaat

Rida 2/2

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7.

— Mirkus: see varustus on ette nahtud
itksnes 1994. aasta HSC-koodeksi
nduete jirgi ehitatud kiirlaevadele.

Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7.

— EN 14593-1:2018.
Voi:

— EN 14594:2018.

B+D

B+E

B+F

13.9.2019
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1 2 3 4

MED/3.9 Taiibikinnitusnduded — IMO Res. A.800(19), muudetud. B+D
1974. aasta SOLASi konventsiooni | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, B+E
reeglis 1I-2/12 nimetatutega samavaarsed
sprinklersiisteemide osad eluruumidesse, | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+F
teenindusruumidesse ja  juhtimisposti-
desse (piirduvad pihustite ja nende toimi- | — SOLAS 74 Reg. X/3,
misega).

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 8.
(Paiksete  sprinklersiisteemide  pihustid
kiirlae_vadele kuuluvad ~ samuti ~ selle | yoq- ja toimivusnduded
punkti alla.)

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- g /
takse olemasolevate seadmete varuosa- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
deid.

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
Rida 1/1 koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.44(65),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 8,

— IMO MSC/Circ.912.

— IMO MSC/Circ. 1556.
MED/3.10 Tiiiibikinnitusnouded — IMO MSC/Circ.1165, muudetud. B+D
Masina- ja lastipumbaruumide paiksete | — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
surve-veeudu tulekustutussiisteemide
pihustid — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 1/1

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 7.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
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— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 7,

— IMO Res.
koodeks) 11,

MSC.391(95)-(IGE-

— IMO MSC.1/Circ.1313.

MED/3.11a
Tulekindlad A- ja B-klassi vaheseinad:
A-klassi vaheseinad.

Rida 1/1

Tiuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.2,

— IMO MSC/Circ.1120.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11:2/3.2,
— SOLAS 74 Reg. 11-2)9,
— IMO MSC/Circ 1120,

— IMO MSC.1/Circ.1434.

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010
koodeks), muudetud,

— IMO MSC.1/Circ.1435.

FTP-

B+D

B+E

B+F

MED/3.11b
Tulekindlad A- ja B-klassi vaheseinad:
B-klassi vaheseinad.

Mirkus: vilja arvatud piiratud B-klassi
vaheseinad/uksed.

Rida 1/1

Titibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.4,

— IMO MS(/Circ.1120.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,4,

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010
koodeks), muudetud.

FTP-

B+D

B+E

B+F
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1 2 3 4 6
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO MSC/Circ 1120,
— IMO MSC.1/Circ.1581.
MED/3.12 Tuibikinnitusnduded a) rohu/vaakumi klapp: Muu varus- 23.5.2019
Seadmed, mis takistavad leekide levimist [ — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — IMO MSC/Circ.677, muudetud, J:;;lzlz (I1m)
tankerite lastitankidesse
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/16. — EN ISO 16852:2010, B+D
Rida 1/2
— 1SO 15364:2016, B+E
b) leegi pidurdajad: B+F
— IMO MSC/Circ.677, muudetud, Ventiilid:
Veo- ja toimivusnduded — EN ISO 16852:2010, B+F
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, ¢) plahvatusleegi pidurdajad:
— SOLAS 74 Reg. II-2/16, — IMO MSC/Circ.677, muudetud,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 15. — EN ISO 16852:2010.
d) kiirtuulutusklapp:

— IMO MSC/Circ.677, muudetud,
— EN ISO 16852:2010,

— ISO 15364:2016.
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1 2 3 4 5
MED/3.12 Tutbikinnitusnéuded a) rohufvaakumi klapp: Muu varus- 19.6.2018
tus, v.a
Seadmed, mis takistavad leekide levimist | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — IMO MSC/Circ.677, muudetud, ventiilid:
tankerite lastitankidesse
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/16. — EN ISO 16852:2016, B+D
Rida 2/2
— ISO 15364:2016. B+E
Veo- ja toimivusnduded
b) leegi pidurdajad: B+F
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4, _
— IMO MSC/Circ.677, muudetud, Ventiilid:
— SOLAS 74 Reg. 11-2/16.
— EN ISO 16852:2016. B+F
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 15. S
¢) plahvatusleegi pidurdajad:
— IMO MSC[Circ.677, muudetud,
— EN ISO 16852:2016.
d) kiirtuulutusklapp:
— IMO MSC/Circ.677, muudetud,
— EN ISO 16852:2016,
— ISO 15364:2016.
MED/3.13 Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.
Mittesiittivad materjalid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X3 B+F

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,

vSy9T 1
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— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 7.

HSC-

HSC-

Punkt MED/3.14 ,Muust materjalist kui terasest torud, mis libivad A- ja B-klassi vaheseinu“ on lisatud punktidesse MED/3.26 ja MED/3.27.

MED/3.15 a

Muust materjalist kui terasest valmistatud
nafta- voi kiittedlitorud:

plasttorud ja -liitmikud.

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 10,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 10,

— IMO MS(/Circ.1120.

HSC-

HSC-

HSC-

HSC-

— IMO Res. A.753(18), muudetud,

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010
koodeks), muudetud.

FTP-

B+D

B+E

B+F

MED/3.15b

Muust materjalist kui terasest valmistatud
nafta- voi kiittedlitorud:

ventiilid.

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— EN ISO 10497:2010.

B+D

B+E

B+F
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— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 10,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 10,

— IMO MSC/Circ.1120.

MED)/3.15¢

Muust materjalist kui terasest valmistatud
nafta- voi kiittedlitorud:

painduvad 16dvikusdlmed ja kompensaa-
torid.

Rida 1/2

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 10,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 10,

— IMO MSC/Circ.1120.

Painduvad 16dvikusolmed:

— EN ISO 15540:2001,

— EN ISO 15541:2001.

B+D

B+E

B+F

1.7.2019

(1)
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1 2 4 5
MED/3.15¢ Tiitibikinnitusnduded — ISO 15540:2016, B+D 19.6.2018
Muust materjalist kui terasest valmistatud | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — ISO 15541:2016. B+E
nafta- voi kittedlitorud:
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
painduvad 16dvikus6lmed ja kompensaa-
torid.
Veo- ja toimivusnouded
Rida 2/2
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 10,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 10,
— IMO MS(/Circ.1120.
MED/3.15d Tiitibikinnitusnduded — 1SO 19921:2005, B+D
Muust materjalist kui terasest valmistatud | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — ISO 19922:2005. B+E
nafta- voi kiittedlitorud:
B+F

torude metallist komponendid koos
elastsete tihenditega.

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 10,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,
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1 2 3 4
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 10,
— IMO MS(/Circ.1120,
— IMO MSC/[Circ.1527.
MED/3.16 Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud,
Tuletokkeuksed — SOLAS 74 Reg. 1I-2)9. B+E
— IMO MSC.1/Circ.1319
Mirkus: vilja arvatud piiratud B-klassi B+F
vaheseinad/uksed.
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2)9,
— IMO MSC.1/Circ.1511.
MED/3.17 Tuubikinnitusnouded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.
Tulekindlate uste juhtimissiisteemi osad | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9, B+E
Mirkus: kui kasutatakse terminit ,siis- | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

teemi osad“, voib rahvusvaheliste nduete
tditmise kontrollimiseks vaja olla katse-
tada iiksikut osa, osade rithma voi
kogu siisteemi.

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.

8¢/+97 1
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1 2 3 4
MED/3.18a Taiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.

Pinnamaterjalid ja pdrandakatted, madala | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
tuleohtlikkuse karakteristikutega:

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5, B+F
pealistusspoonid.

— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,
Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. X[3

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2]3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/6,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO MS(/Circ.1120.

MED/3.18b Tuubikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.

Pinnamaterjalid ja porandakatted, madala | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
tuleohtlikkuse karakteristikutega:

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5, B+F

virvisiisteemid.

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— SOLAS 74 Reg. X/3

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2[5,
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— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

MED/3.18¢

Pinnamaterjalid ja pdrandakatted, madala
tuleohtlikkuse karakteristikutega:

porandakatted.

Rida 1/1

Titibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. I1-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— SOLAS 74 Reg. X/3

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO MS(/Circ.1120.

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010
koodeks), muudetud.

FTP-

B+D

B+E

B+F
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1 2 3 4
MED/3.18d Tuubikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.

Pinnamaterjalid ja porandakatted, madala | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
tuleohtlikkuse karakteristikutega:

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5, B+F
torude isolatsioonikatted.

— SOLAS 74 Reg. X/3.
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO MS(/Circ.1120.

MED/3.18e Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.
Pinnamaterjalid ja porandakatted, madala | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
tuleohtlikkuse karakteristikutega:
B+F

A-, B- ja C-klassi vaheseinte ehitamiseks
kasutatavad sideained.

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. 11-2[5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
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— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO MS(/Circ.1120.

MED/3.18f

Pinnamaterjalid ja pdrandakatted, madala
tuleohtlikkuse karakteristikutega:

siittivate libiviikude membraan.

Rida 1/1

Taiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1125,
— SOLAS 74 Reg. 11-2)9,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

— IMO  Res. MSC.307(88)-(2010
koodeks), muudetud.

FTP-

B+D

B+E

B+F
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1 2 3 4 6
MED/3.19 Tuubikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP- B+D
koodeks), muudetud,
Eesriided, kardinad ning muu rippuv | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
tekstiil ja kile — IMO MSC.1/Circ.1456, muudetud.
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9, B+F
Rida 1/1
— SOLAS 74 Reg. X/3.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2)9,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
MED/3.20 Taiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D 12.8.2023
koodeks), muudetud.
— Pehme moo6bel — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E )]
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5, B+F

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
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1 2 3 4 5
MED/3.20 a Tuubikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D 12.8.2020
koodeks), muudetud.
Pehme moobel: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
moobliese tervikuna (sealhulgas kattema- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/5, B+F
terjal, taidismaterjal ja mittestittiv raam).
— SOLAS 74 Reg. 11-2)9,
Rida 1/1
— SOLAS 74 Reg. X/3.
(UUS RIDA)
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1125,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
MED/3.20b Taiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D 12.8.2020
koodeks) 1. lisa 8. osa 3. liide, muudetud.
Pehme moobel: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
mis tahes tdidismaterjali kattematerjal. | — SOLAS 74 Reg. II-2/5, B+F

Rida 1/1

(UUS RIDA)

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
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1 2 3 4 5
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
MED/3.20c Tuibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D 12.8.2020
koodeks) 1. lisa 8. osa 3. liide, muudetud.
Pehme moobel: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
tule levikut aeglustava tdidismaterjali | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/5, B+F
kattematerjal (katsetatud edasiseks kasu-
tamiseks ette nihtud konkreetse kombi- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
natsioonina).
— SOLAS 74 Reg. X[3.
Rida 1/1
(UUS RIDA) Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1125,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
MED/3.20d Tiiiibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D 12.8.2020
koodeks) 1. lisa 8. osa 3. liide, muudetud.
Pehme moobel: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5, B+F

tule levikut aeglustav tdidismaterjal.
Rida 1/1

(UUS RIDA)

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2[3,
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1 2 3 4
— SOLAS 74 Reg. I1-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2)9,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
MED/3.21 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.
Voodiriided — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9, B+F
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, vodib siiski kohaldada pardale | — SOLAS 74 Reg. X/3.
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.
Veo- ja toimivusnduded
Rida 1/1
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2)9,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
MED/3.22 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.
Tulesiibrid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9. B+E
Rida 1/1 B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9.

Punkt MED/3.23 ,A-klassi vaheseinte mittesiittivad labiviigud“ on tahtlikult tithjaks jdetud.
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1 2 3 4
Punkt MED/(3.24 ,Elektrikaabli labiviigud A-klassi vaheseintes“ on tahtlikult tithjaks jaetud.
MED/3.25 Tuubikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.
A- ja B-klassi tulekindlad aknad ja illu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9. B+E
minaatorid
B+F
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC-koodeks) 3,
— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.26 a Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud,
A-klassi vaheseinte labiviigud: — SOLAS 74 Reg. 1I-2)9. B+E
— IMO Res.MSC.1/Circ. 1488.
elektrikaabli labiviigud. B+F
Veo- ja toimivusnduded
Rida 1/1
— SOLAS 74 Reg. 11-2)9.
MED/3.26b Tiitibikinnitusndouded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP- B+D
koodeks), muudetud,
A-klassi vaheseinte ldbiviigud: — SOLAS 74 Reg. 1I-2)9. B+E
— IMO MSC.1/Circ. 1488.
torude, Sahtide jne labiviigud. B+F
Veo- ja toimivusnduded
Rida 1/1
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
— IMO MSC.1/Circ.. 1276.
MED/3.27a Taiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.
B-klassi vaheseinte ldbiviigud: — SOLAS 74 Reg. 1I-2)9. B+E
B+F

elektrikaabli labiviigud.

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9.
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MED/3.27b Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.

B-klassi vaheseinte labiviigud: — SOLAS 74 Reg. 1I-2)9. B+E
torude, 3ahtide jne labiviigud. B+F
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9.
MED/3.28 Tiitibikinnitusnduded — ISO 6182-1:2014 B+D
Sprinklersiisteemid (piirduvad pihustus- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Voi: B+E
peadega)

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 12259-1:1999 + A1:2001, B+F

(Paiksete  sprinklersiisteemide  pihustid
kiirlaevadele ~ kuuluvad samuti  selle
punkti alla.)

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.44(65),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 8,
— IMO MS(C/Circ.912.

— MSC.1/Circ.1556.

A2:2004 ja A3:2006.
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MED/3.29 Titibikinnitusnouded — EN 14540:2014 B+D
Tuletdrjevoolikud: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
mittemdrguvad lamevoolikud (siseldbi- | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
mddduga 25-52 mm)
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
MED /3.30 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+D 16.3.2017 28.2.2020
1 (2008), vdi IEC 60945:2002 + IEC
Kaasaskantavad ~ hapnikumddturid — ja | — SOLAS 74 Reg. 11-2/4, 60945 parandus 1 (2008), B+E (In)
gaasidetektorid
— SOLAS 74 Reg. VI[3. — IEC 60092-504:2016, B+F

Rida 1/4

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI/3.

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 15,

— IMO MSC.1/Circ.1477.

— I[EC 60533:2015.

Ja vastavalt vajadusele:

a) 1. kategooria (ohutu ala):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2016.

b) 2. kategooria: (gaasist tingitud plahvatus-
ohtlik keskkond):

— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2007,
— EN 60079-0:2012 + A11:2013,

— EN 60079-1:2014,
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— EN 60079-10-1:2015,
— EN 60079-11:2012,
— EN 60079-15:2010,
— EN 60079-26:2015.

MED/3.30 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+D 19.6.2018 6.7.2021
1:2008, voi IEC 60945:2002 + IEC

Kaasaskantavad ~ hapnikumddturid  ja | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, 60945 parandus 1 :2008, B+E (In)

gaasidetektorid

— SOLAS 74 Reg. VI/3. — IEC 60092-504:2016, B+F

Rida 2[4

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI/3.

— SOLAS 74 Reg. XI-1[7.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 15,

— IMO MSC.1/Circ.1477.

— [EC 60533:2015

ja vastavalt vajadusele:

a) 1. kategooria (ohutu ala):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2016,

b) 2. kategooria (gaasist tingitud plahvatus-
ohtlik keskkond):

— EN 50104:2010,

— EN 60079-29-1:2016,

— EN 60079-0:2012 + A11:2013,
— EN 60079-1:2014,

— EN 60079-10-1:2015,
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— EN 60079-11:2012,
— EN 60079-15:2010,
— EN 60079-26:2015.

MED/3.30 Tiiiibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+D 6.7.2021
1 (2008), voi IEC 60945:2002 + IEC

Kaasaskantavad  hapnikumddturid  ja | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, 60945 parandus 1 (2008), B+E (I1)

gaasidetektorid

— SOLAS 74 Reg. VI/3. — IEC 60092-504:2016, B+F

Rida 3[4

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI/3.

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 15,
— IMO MSC.1/Circ.1477,

— IMO MSC.1/Circ.1581.

— IEC 60533:2015.

Ja vastavalt vajadusele:

a) 1. kategooria (ohutu ala):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2016.

b) 2. kategooria: (gaasist tingitud plahvatus-
ohtlik keskkond):

— EN 50104:2010,

— EN 60079-29-1:2016,

— EN 60079-0:2012 + A11:2013,
— EN 60079-1:2014,

— EN 60079-10-1:2015,

— EN 60079-11:2012,

— EN 60079-15:2010,

— EN 60079-26:2015.
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1 2 3 4 5
MED/3.30 Taibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+D 12.8.2020
1 (2008), voi IEC 60945:2002 + IEC
Kaasaskantavad ~ hapnikumddturid  ja | — SOLAS 74 Reg. 11-2/4, 60945 parandus 1 (2008), B+E
gaasidetektorid
— SOLAS 74 Reg. VI/3. — IEC 60092-504:2016, B+F

Rida 4[4

(UUS RIDA)

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI[3.

— SOLAS 74 Reg. XI-1[7.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 15,
— IMO MSC.1/Circ.1477,

— IMO MSC.1/Circ.1581.

— IEC 60533:2015.

Ja vastavalt vajadusele:

a) 1. kategooria (ohutu ala):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2016.

b) 2. kategooria: (gaasist tingitud plahvatus-
ohtlik keskkond):

— EN 50104:2010,

— EN 60079-29-1:2016,
— EN IEC 60079-0:2018,
— EN 60079-1:2014,

— EN 60079-10-1:2015,
— EN 60079-11:2012,
— EN 60079-15:2010,

— EN 60079-26:2015.

Punkt MED/3.31 ,Paiksete sprinklersiisteemide pihustid kiirlaevadele (HSC)“ on vilja jietud, kuna kuulub punktide MED/3.9 ja MED/3.28 alla.
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MED/3.32 Tutibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.
Tule levikut piiravad materjalid (v.a | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
modobel) kiirlaevadele
B+F
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)(2000 HSC-
koodeks) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1457.
MED/3.33 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.
Tule levikut piiravad materjalid kiirlae- | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
vade mooblile
B+F
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
MED/3.34 Tiitibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.
Tulekindlad vaheseinad kiirlaevadele — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
Rida 1/1 B+F
Veo- ja toimivusnouded
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 7,

— IMO MSC.1/Circ.1457.
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MED/3.35 Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.
Tuletokkeuksed kiirlaevadel — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
Rida 1/1 B+F
Veo- ja toimivusnduded
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
MED/3.36 Tuubikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.
Tulesiibrid kiirlaevadel — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
Rida 1/1 B+F
Veo- ja toimivusnduded
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
MED/3.37a Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.
Kiirlaevade tulekindlate vaheseinte labi- | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
viigud:
B+F

elektrikaabli labiviigud.

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
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MED/3.37b Taiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP- B+D
koodeks), muudetud.
Kiirlaevade tulekindlate vaheseinte labi- | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
viigud:
B+F
torude, 3ahtide jne labiviigud.
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
MED/3.38 Tiitibikinnitusnduded — EN 3-7:2004 + A1:2007, B+D
Paiste- ja valvepaatide kisitulekustutid | — SOLAS 74 Reg. II1/4, — EN 3-8:2006 + AC:2007, B+E
— EN 3-9:2006 + AC:2007, B+F

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. I1I[34,
— IMO Res. A.951(23),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8.

— EN 3-10:2009.
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MED/3.39 Tadbikinnitusnéuded — IMO MSC/Circ.1165, muudetud. B+D
Pihustid masina- ja lastipumbaruumide | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
samavadrsetele veepdhistele tulekustutus-
stisteemidele — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
Rida 1/1 — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 7.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1313,
— IMO MSC.1/Circ.1458.
MED/3.40 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. A.752(18), B+D
Porandaldhedase valgustuse siisteemid | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/13, — ISO 15370:2010. B+E
(iiksnes osad)
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 11. B+F

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/13,
— IMO Res. A.752(18),

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 11.
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MED/3.41 Titibikinnitusnduded — ISO 23269-1:2008, B+D
Hingamisaparaadid evakueerumiseks | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/13. teise vdimalusena: B+E
(EEBD)
— Viliskeskkonnast isoleeritud: avatud tsiik- B+F
Rida 1/1 o liga, taismaski voi huulikuga surudhuhin-
Veo- ja toimivusnduded gamisaparaat evakueerumiseks:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/13, — EN 402:2003.
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3, | — viliskeskkonnast isoleeritud, avatud tsiik-
) liga, kapuutsiga suruShuhingamisaparaat
— IMO MSC/Circ.849. evakueerumiseks:
— EN 1146:2005.
— Viliskeskkonnast isoleeritud: suletud tsiik-
liga surudhuhingamisaparaat:
— EN 13794:2002.
MED/3.42a Taibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.353, muudetud. G 12.8.2020
Inertgaasisiisteemid: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4.

kogu siisteem.
Rida 1/1

(UUS ESE)

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

— IMO Res. A.567(14),

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 15,
— IMO MSC(/Circ.353,

/

— IMO MSC/Circ.485,

— IMO MSC[Circ.731,
/

— IMO MSC/Circ.1120.
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1 2 3 4 6
MED/3.42b Tatbikinnitusnéuded — IMO MS(C/Circ.353, muudetud. B+D
Inertgaasisiisteem: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4. B+E
iiksikkomponendid. B+F
Mirkus: MED/3.42b kohaselt inertgaa- | V€0~ ja toimivusnduded
fjlséjlsltﬁﬁllm osadeks loetavad seadmed on — SOLAS 74 Reg. 1-2/4,
— inertgaasi ventilaatorid/puhurid; — IMO Res. A.567(14),
_ inertgaasi generaatorid: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 15,
— puhastite mereveepumbad; — IMO MSC/Circ.353,
— tekiveetihendid; — IMO MSC|Circ.485,
— tagasiloogiklapid; — IMO MSC/Circ.731,
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- |~ IMO MSC/Circ.1120.
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.
Rida 1/1
MED/3.43 Tiitibikinnitusnduded — 1SO 15371:2009 B+D 15.11.2018
Frittimisseadmete tulekustutussiisteemide | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/1, B+E (I1n)
pihustid (automaatsed voi kasitsi juhita-
vad) — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, B+F

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 1/2

SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 11-2/1,

SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

8/1v9T 1
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1433.
MED/3.43 Titibikinnitusnduded — ISO 15371:2015 B+D 16.3.2017
Frittimisseadmete tulekustutussiisteemide | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/1, B+E
pihustid (automaatsed voi kasitsi juhita-
vad) — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+F
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | — SOLAS 74 Reg. X/3.
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale o N
. . . . : Veo- ja toimivusnduded
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid. — SOLAS 74 Reg. 1I-2/1,
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. 112/10,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1433.
MED/3.44 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3, B+D 3.9.2022
muudetud,
Tuletdrjuja varustus — péisteliin — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E (1)
— IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP-
— SOLAS 74 Reg. X/3, koodeks), muudetud. B+F

Rida 1/2

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.
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1 2 3 4 5
MED/3.44 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3, B+D 13.9.2019
muudetud,
Tuletdrjuja varustus — pédsteliin — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
— IMO Res. MSC.307(88)-(2010  FTP-

Punktide MED/3.7ja MED/7.1 kohaselt | — SOLAS 74 Reg. X/3, koodeks), muudetud, B+F
heakskiidetud hingamisaparaatide paiste-
liinid — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3. | — ISO 23269-2:2011.
Rida 2/2

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.
MED/3.45 Tuubikinnitusnouded — IMO MSC[Circ.848, muudetud. B+D
Samaviirse paikse gaaskustutussiisteemi | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
osad (kustutusaine, ventiilid ja pihustid)
masina- ja lastipumbaruumidesse — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 1/1

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 5.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 5,
— IMO MSC/Circ.848,

— IMO MSC.1/Circ.1313.
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1 2 3 4
MED/3.46 Tadbikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.1270 + parandus 1, B+D
muudetud.

Samaviirse paikse gaaskustutussiisteemi | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
osad masinaruumidesse (aerosoolsiistee-
mid) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
Rida 1/1 — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 5.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 5,

— IMO MSC/Circ.1270 + parandus 1,

— IMO MSC.1/Circ.1313.
MED/3.47 Titibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.670 B+D
Kontsentraat paiksetele ulatusliku paisu- | — SOLAS 74 Reg. I1I-2/10. B+E
misega vahtkustutussiisteemidele masina-

B+F

ja lastipumbaruumides

Mirkus: paikseid ulatusliku paisumisega
vahtkustutussiisteeme  (sh  tootamisel
ruumi sisedhku kasutavaid siisteeme),
mis on ette ndhtud masinaruumidesse
ja lastipumbaruumidesse, tuleb katsetada
tunnustatud kontsentraadiga ja asjaomast
ametiasutust rahuldaval viisil.

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 6.
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MED/3.48 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1387 B+D
Paiksed veepdhised kohalikud tulekustu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
tussiisteemid kasutamiseks A-kategooria
masinaruumides — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
(pihustid ja toimivuskatsed).
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | Veo- ja toimivusnduded
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, v&ib siiski kohaldada pardale | — SOLAS 74 Reg. 1I-2[10,
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid. — IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 7,
Rida 1/1

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 7.
MED/3.49a Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1430. B+D 1.1.2024
Paiksed  veepohised  tulekustutussiis- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, B+E (1)
teemid veeremi-, sdiduki- ja eriruu-
midesse: — SOLAS 74 Reg. 11I-2/20, B+F

normatiividepdhised siisteemid vastavalt
ringkirjale IMO MSC.1/Circ.1430.

Rida 1/2

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 7.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 7,

78/+97 1

[ 13 ]

efejea] npir] edooang

0c0T'8Cl



midesse:

1 2 3 4 5 6

MED/3.49a Tadbikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1430 (1. muudatus). B+D 12.8.2020
Paiksed  veepodhised  tulekustutussiis- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, B+E
teemid veeremi-, sdiduki- ja eriruu-
midesse: — SOLAS 74 Reg. 11I-2/20, B+F
normatiividepdhised siisteemid vastavalt | — SOLAS 74 Reg. X3,
ringkirjale IMO MSC.1/Circ.1430 (1.
muudatus). — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 7.
Rida 2/2
(UUS RIDA) Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 7.
MED/3.49b Tadbikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1430. B+D 1.1.2021
Paiksed  veepdhised  tulekustutussiis- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, B+E (I
teemid veeremi-, soiduki- ja eriruu-

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20, B+F

toimivuspdhised  siisteemid ~ vastavalt
ringkirjale IMO MSC.1/Circ.1430.

Rida 1/2

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 7.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
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— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 7.

MED)3.49b

Paiksed  veepdhised  tulekustutussiis-
teemid veeremi-, sdiduki- ja eriruu-
midesse:

toimivuspohised  siisteemid ~ vastavalt
ringkirjale IMO MSC.1/Circ.1430 (1.
muudatus).

Rida 2/2

(UUS RIDA)

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. H-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 7.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)(2000 HSC-

koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 7.

— IMO MSC.1/Circ.1430 (1. muudatus).

B+D

B+E

B+F

12.8.2020

Punkt MED/3.50 ,Kemikaalidele vastupidav kaitseriietus“ on tle viidud punkti MED/9/3.9.
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MED/3.51a Tiibikinnitusnduded Laevade elektriseadmed: B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006. B+E (I
mide, kajutirddude, masinaruumide ja
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide seadmed laevadel:
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.
— IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504
juhtimisseadmed ja naidikud parandus 1 (2011),
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | Veo- ja toimivusnouded — IEC 60533:1999.
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | — SOLAS 74 Reg. 1127,
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid. — IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

Rida 1/3

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51a Tuibikinnitusnduded Laevade elektriseadmed: B+D 16.3.2017 1.1.2020
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006. B+E (1)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja

masinaruumide — SOLAS 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F

mehitamata paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

juhtimisseadmed ja ndidikud

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 2/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

seadmed laevadel:
— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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1 2 3 4 5
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1487.
MED/3.51a Tiibikinnitusnduded Laevade elektriseadmed: B+D 19.6.2018
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006. B+E
mide, kajutirddude, masinaruumide ja
— SOLAS 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F

mehitamata  masinaruumide  paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

juhtimisseadmed ja ndidikud

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 3/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,

— IMO Res.
koodeks) 11,

MSC.391(95)-(IGF-

— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1487,

— IMO MSC.1/Circ.1528.

seadmed laevadel:
— [EC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.51b Tuubikinnitusnduded — EN 54-4:1997 + AC:1999, A1:2002 ja B+D 1.6.2019
A2:2006.
Juhtimispostide, teenindus-, elu- ja masi- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, B+E (I
naruumide, kajutirddude, masinaruumide Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
ja mehitamata masinaruumide paiksete | — SOLAS 74 Reg. X|3, seadmed laevadel: B+F
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9. | — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504
parandus 1 (2011),
toiteplokid.
Veo- ja toimivusnduded — IEC 60533:1999.
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa- | — SOLAS 74 Reg. 1127,
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar- | — MO Res.  MSC.36(63)-(1994  HSC-
deid. koodeks) 7,
Rida 1/3 — IMO  Res. MSC.97(73)-(2000  HSC-
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51b Tiitibikinnitusnduded — EN 54-4:1997 + AC:1999, A1:2002ja B+D 16.3.2017 1.1.2020
A2:2006.
Juhtimispostide, teenindus-, elu- ja masi- | — SOLAS 74 Reg. 11I-2/7, B+E (1)
naruumide, kajutirddude, masinaruumide Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
— SOLAS 74 Reg. X/3, seadmed laevadel: B+F

ja mehitamata masinaruumide paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

toiteplokid.

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 2/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2[7,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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MED/3.51b Tuiibikinnitusnduded — EN 54-4:1997 + AC:1999, A1:2002ja B+D 19.6.2018
A2:2006.
Juhtimispostide, teenindus-, elu- ja masi- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, B+E
naruumide, kajutirddude, masinaruumide Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
ja mehitamata masinaruumide paiksete | — SOLAS 74 Reg. X/3, seadmed laevadel: B+F
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9. | — IEC 60092-504:2016,
toiteplokid. — IEC 60533:2015.
OlepIoH Veo- ja toimivusnduded
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa- | — SOLAS 74 Reg. I1-2/7,
dena, voib- siiski kohaldada  pardale] o pes Ms36(63)1(1994  HsC-
paigutamise ajal asjakohaseid standar- Koodek
deid. oodeks) 7,
. — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
Rida 3/3 koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— MO Res. MSC.391(95)-(IGF-
koodeks) 11,
— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1554.
MED/3.51¢ Tiiiibikinnitusnouded — EN 54-5:2000 + A1:2002. B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (I1I)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

temperatuuriandurid — punktandurid.

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 1[4

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— [EC 60092-504:2001 + IEC 60092-504
parandus 1 (2011),

— IEC 60533:1999.
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51¢ Taiibikinnitusnduded — EN 54-5:2000 + A1:2002. B+D 16.3.2017 28.2.2020
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (I
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X3, B+F
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide — IEC 60092-504:2016,
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.
— IEC 60533:2015.
temperatuuriandurid — punktandurid. Veo- ja toimivusnduded
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa- | — SOLAS 74 Reg. I-2/7,
depa, Vqlb spsk1 .kohaldafia pardale | MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
paigutamise ajal asjakohaseid standar- koodeks) 7
deid. ’
, — IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
Rida 2/4 koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51¢ Tiitibikinnitusnduded — EN 54-5:2017. B+D 19.6.2018 12.8.2023
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (11
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide — SOLAS 74 Reg. X|3, B+F

paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

temperatuuriandurid — punktandurid.

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 3[4

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— [EC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51¢ Tiiiibikinnitusnduded — EN 54-5:2017 + A1:2018. B+D 12.8.2020
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X3, B+F
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide — IEC 60092-504:2016,
osad: — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.
— IEC 60533:2015.
temperatuuriandurid — punktandurid. Veo- ja toimivusnduded
Markus: Toodete puhul, mida kasuta- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
paigutamise ajal asjakohaseid standar- koodeks) 7,
deid.
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
Rida 4/4 koodeks) 7,
(UUS RIDA) — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51d Tiiiibikinnitusnduded — EN 54-7:2000 + A1:2002 ja A2:2006. B+D 31.8.2022
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (III)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja seadmed laevadel:
mehitamata  masinaruumide  paiksete | — SOLAS 74 Reg. X3, B+F

tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

suitsuandurid: hajutatud valgust, valguse-
dastust voi ionisatsiooni kasutavad punk-
tandurid.

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 1/2

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— [EC 60092-504:2001 + IEC 60092-504
parandus 1 (2011),

— [EC 60533:1999.
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— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51d Tiitibikinnitusnduded — EN 54-7:2018. B+D 13.9.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E
mlde., ka]uurodud_e, mas1r}aruum14€ 2| _ SOLAS 74 Reg. X[3, seadmed laevadel: B+F
mehitamata  masinaruumide  paiksete — IEC 60092-504:2016
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide | — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9. ’ ’
osad: — IEC 60533:2015.
suitsuandurid: hajutatud valgust, valguse- o
dastust voi ionisatsiooni kasutavad punk- | Veo- ja toimivusnduded
tandurid. — SOLAS 74 Reg. 11-2)7,
Markus: Toodete puhul, mida kasuta- — IMO Res. MSC36(63)-(1994 HSC-
takse olemasolevate seadmete varuosa- koodeks) 7
dena, voib siiski kohaldada pardale '
paigutamise ajal asjakohaseid standar- | — IMO  Res.  MSC.97(73)-(2000  HSC-
deid. koodeks) 7,
Rida 2/2 — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO Res. MSC.391(95)-(IGE-
koodeks) 11,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51e Tiitibikinnitusnduded — EN 54-10:2002 + A1:2005. B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (1)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja | SOLAS 74 Reg. X/3, seadmed laevadel: B+F

mehitamata  masinaruumide  paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

leegiandurid: punktandurid.

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.
Rida 1/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504
parandus 1 (2011),

— [EC 60533:1999.
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— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51e Tiiiibikinnitusnouded — EN 54-10:2002 + A1:2005. B+D 16.3.2017 1.1.2020
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (1)
mlde., ka]uurodud_e, mas1r}aruum1(}e 2| _ soLAs 74 Reg. X3, seadmed laevadel: B+F
mehitamata  masinaruumide  paiksete — IEC 60092-504:2016
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide | — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9. ’ ’
osad: — IEC 60533:2015.
leegiandurid: punktandurid.
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- o
takse olemasolevate seadmete varuosa- | Veo- ja toimivusnduded
depa, vf?ib s.iiski .kohaldada pardale | SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
) koodeks) 7,
Rida 2/3
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51e Tiiiibikinnitusnduded — EN 54-10:2002 + A1:2005. B+D 19.6.2018
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E
mide, kajutirddude, masinaruumide ja | SOLAS 74 Reg. X3, seadmed laevadel: B+F

mehitamata  masinaruumide  paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

leegiandurid: punktandurid.

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2[7,

— IEC 60092-504:2016,
— [EC 60533:2015.
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Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
takse olemasolevate seadmete varuosa- koodeks) 7,
dena, voib siiski kohaldada pardale | .5 poo MSC.97(73)-(2000  HSC-
paigutamise ajal asjakohaseid standar- koodeks) 7
deid. ’
Rida 33 — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,

— IMO Res. MSC.391(95)-(IGE-

koodeks) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51f Tiiiibikinnitusnduded — EN 54-11:2001 + A1:2005. B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (I1n)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja | SOLAS 74 Reg. X/3, seadmed laevadel: B+F

mehitamata masinaruumide  paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

tulekahjuteatenupud.

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.
Rida 1/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504
parandus 1 (2011),

— IEC 60533:1999.
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MED/3.51f Tiitibikinnitusnduded — EN 54-11:2001 + A1:2005. B+D 16.3.2017 1.1.2020
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (I
m1d§, ka]ut1r0dud§, masmaruum@e ja| _ soLAs 74 Reg. X/3, seadmed laevadel: B+F
mehitamata  masinaruumide  paiksete — IEC 60092-504:2016
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide | — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9. ‘ ’
osad: — IEC 60533:2015.
tulekahjuteatenupud.
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa- | Veo- ja toimivusnduded
depa, V(?ib s.iiski .kohaldada pardale | __ ¢ ag 74 Reg. 11-2/7,
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
Rida 2/3 koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51f Titibikinnitusnduded — EN 54-11:2001 + A1:2005. B+D 19.6.2018
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E
mide, kajutirddude, masinaruumide ja | SOLAS 74 Reg. X/3, seadmed laevadel: B+F

mehitamata  masinaruumide  paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

tulekahjuteatenupud.

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.
Rida 3/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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— MO Res. MSC.391(95)-(IGE-
koodeks) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51g Tiiibikinnitusnduded — EN 54-17:2005 + AC:2007. B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (1)
i il mesmle 2 — soLas 74 s X
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide | — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9. | IEC 63092_504:2001 + IEC 60092-504
osad: parandus 1 (2011),
lithisekaitseseadmed. — [EC 60533:1999.
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | Veo- ja toimivusnduded
takse olemasolevate seadmete varuosa- | _ gOLAS 74 Reg. 11-27,
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar- | — IMO  Res.  MSC.36(63)-(1994  HSC-
deid. koodeks) 7,
Rida 1/3 — IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51¢ Tiiiibikinnitusnouded — EN 54-17:2005 + AC:2007. B+D 16.3.2017 1.1.2020
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (IIm)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja | SOLAS 74 Reg. X/3, seadmed laevadel: B+F

mehitamata  masinaruumide  paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

lithisekaitseseadmed.

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.
Rida 2/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2[7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51g Tiitibikinnitusnduded — EN 54-17:2005 + AC:2007. B+D 19.6.2018
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E
mlde., ka]uurodud_e, mas1r}aruum14€ 2| _ SOLAS 74 Reg. X[3, seadmed laevadel: B+F
mehitamata  masinaruumide  paiksete — IEC 60092-504:2016
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide | — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9. ’ ’
osad: — IEC 60533:2015.
lithisekaitseseadmed.
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | veo- ja toimivusnouded
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | — SOLAS 74 Reg. 1-2/7,
paigutamise ajal asjakohaseid standar- | _ MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
deid. koodeks) 7,
Rida 3/3 — IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO Res. MSC.391(95)-(IGE-
koodeks) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51h Tutibikinnitusnouded — EN 54-18 (2005) + AC (2007). B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (III)
mide, kajutirddude, masinaruumide ja | SOLAS 74 Reg. X3, seadmed laevadel: B+F

mehitamata  masinaruumide  paiksete
tulekahju avastamise ja hiresiisteemide
osad:

sisend-[viljundseadmed.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— [EC 60092-504:2001 + I[EC 60092-504
parandus 1 (2011),

— [EC 60533:1999.
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Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
takse olemasolevate seadmete varuosa- koodeks) 7,
dena, voib- sliski kohaldada - pardale | ) pes M5 98(73)-(Fsskoodeks) 9,
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid. — IMO MSC.1/Circ.1242.
Rida 1/3
MED/3.51h Tiitibikinnitusnouded — EN 54-18:2005 + AC:2007. B+D 16.3.2017 1.1.2020
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E (1mm)
m1d§, kajuurodudg masu.mruumlc.le 2| _ soLAS 74 Reg. X3, seadmed laevadel: B+F
mehitamata  masinaruumide  paiksete — 1EC 60092-504:2016
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide | — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9. ) ’
osad: — IEC 60533:2015.
sisend-[vdljundseadmed.
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- Veo- ia toimi -
eo- ja toimivusnduded

takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
paigutamise ajal asjakohaseid standar- | IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
deid. ’ '

koodeks) 7,
Rida 2/3 — MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.

MED/3.51h Tiiiibikinnitusnouded — EN 54-18:2005 + AC:2007. B+D 19.6.2018
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+E
mide, kajutirddude, masinaruumide ja | SOLAS 74 Reg. X/3, seadmed laevadel: B+F

mehitamata  masinaruumide  paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

sisend-/viljundseadmed.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— [EC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
takse olemasolevate seadmete varuosa- koodeks) 7,
dena, voib siiski kohaldada ~ pardale | __ i pog Msc.97(73)-2000  HSC-
paigutamise ajal asjakohaseid standar- koodeks) 7
deid. ’
Rida 33 — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,

— MO Res. MSC.391(95)-(IGE-

koodeks) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51i Tuibikinnitusnduded — EN 60332-1-2:2004, B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — IEC 60092-376:2003. B+E (1)
mide, kajutirodude, masinaruumide ja | SOLAS 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F

mehitamata  masinaruumide  paiksete
tulekahju avastamise ja hairesiisteemide
osad:

kaablid

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 1/4

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.

seadmed laevadel:

— IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504
parandus 1 (2011),

— [EC 60533:1999.
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MED/3.51i Tuibikinnitusnduded — EN 60332-1-2:2004, B+D 16.3.2017 22.5.2020
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — IEC 60092-376:2003. B+E (I
mldg, kajutlrodud.e, masmamum@le )31 — SOLAS 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F
mehitamata  masinaruumide  paiksete seadmed laevadel:
tulekahju avastamise ja hdiresiisteemide | — IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9. '
osad: — IEC 60092-504:2016,
kaablid — IEC 60533:2015.
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa- | Veo- ja toimivusnouded
depa, Vg1b §11sk1 _kohalda(.ia pardale | __ ¢1ag 74 Reg. 11-27,
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
Rida 2/4 koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51i Tiitibikinnitusnduded — EN 60332-1-2:2004 + A1:2015, B+D 19.6.2018 28.3.2021
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — IEC 60092-376:2017. B+E (1)
mide, kajutirodude, masinaruumide ja | SOLAS 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika- B+F

mehitamata  masinaruumide  paiksete
tulekahju avastamise ja hiresiisteemide
osad:

kaablid

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.
Rida 3/4

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,

seadmed laevadel:

— [EC 60092-504:2016,

— [EC 60533:2015

— IEC 60332-1-2:2004 + A1:2015.
Javoi:

tulekindlad kaablid:

— IEC 60092-376:2017,
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— IMO Res. MSC.391(95)-(IGF- | — IEC 60331-1:2009 vdi IEC 60331-
koodeks) 11, 2:2009.
— IMO MSC.1/Circ.1242. Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
seadmed laevadel:
— [EC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015,
— IEC 60332-1-2:2004 + A1:2015.
MED/3.51i Tuibikinnitusnduded — EN 60332-1-2:2004 + A1:2015ja B+D 13.9.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, A11:2016, B+E
mide, kajutirddude, masinaruumide ja | SOLAS 74 Reg. X/3, — IEC 60092-376:2017. B+F

mehitamata  masinaruumide  paiksete
tulekahju avastamise ja hiiresiisteemide
osad:

kaablid

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 4[4

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,

— IMO Res. MSC.391(95)-(IGF-
koodeks) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
seadmed laevadel:

— IEC 60092-504:2016,

— I[EC 60533:2015.

— I[EC 60332-1-2:2004 + A1:2015.
Javoi:

tulekindlad kaablid:

— [EC 60092-376:2017,

— IEC 60331-1:2018 voi IEC 60331-
2:2018.

Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
seadmed laevadel:

— [EC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015
— IEC 60332-1-2:2004 + A1:2015.
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MED/3.52 Titibikinnitusnduded — EN 1866-1:2007, B+D 1.7.2020
Mitteteisaldatavad ja teisaldatavad tule- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 1866-2:2014. B+E (IIm)
kustutid — SOLAS 74 Reg. X[3. Vi B+F
Rida 1/2 — EN 1866-1:2007,
— EN 1866-3:2013
Voi:
Veo- ja toimivusnduded — ISO 11601:2008.
— SOLAS 74 Reg. 1-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
MED/3.52 Tiibikinnitusnduded — EN 1866-1:2007, B+D 13.9.2019
Mitteteisaldatavad ja teisaldatavad tule- | — SOLAS 74 Reg. II-2/10, — EN 1866-2:2014. B+E
kustutid — SOLAS 74 Reg. X/3. Vi B+F
Rida 2/2 — EN 1866-1:2007,
— EN 1866-3:2013
Voi:
Veo- ja toimivusnduded — ISO 11601:2017.
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 7.
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MED/3.53 Tiitibikinnitusnduded — EN 54-3:2001 + A1:2002 ja A2:2006, B+D 1.6.2019
Tuletdrjehdire seadmed - helisignaali | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504 B+E (IIm)
seadmed — SOLAS 74 Reg. X[3, parandus 1 (2011), B+F
Rida 1/3 — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9. | — 1EC 60533:1999.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.53 Tuibikinnitusnduded — EN 54-3:2014, B+D 16.3.2017 12.8.2023
Tuletorjehdire seadmed - helisignaali | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — IEC 60092-504:2016, B+E
seadmed — SOLAS 74 Reg. X/3, — IEC 60533:2015. B+F
Rida 2/3

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2[7,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1487.
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MED/3.53 Tuibikinnitusnduded — EN 54-3:2014 + A1:2019, B+D 12.8.2020
Tuletdrjehdire seadmed — helisignaali | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7, — IEC 60092-504:2016, B+E
seadmed — SOLAS 74 Reg. X/3, — IEC 60533:2015. B+F
Rida 3/3 — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.
(UUS RIDA)
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1487.
MED/3.54 Tutibikinnitusnouded — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504 B+D 1.6.2019
Paiksed hapnikumddturid ja gaasidetek- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/4, parandus 1 (2011), B+E (1)
torid — IEC 60533:1999. B+F

Rida 1/4

— SOLAS 74 Reg. VI[3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI/3.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 15,

Ja vastavalt vajadusele:
a) 4. kategooria: (ohutu ala):
— EN 50104:2010.

b) 3. kategooria: (gaasist tingitud plahvatus-
ohtlik keskkond):

— EN 50104:2010,
— EN 60079-0:2012 + A11:2013,
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— Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks: — EN 60079-29-1:2007.
— IMO MSC.1/Circ.1370. Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:
— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54 Tiiibikinnitusnduded — IEC 60092-504:2016, B+D 16.3.2017 3.6.2020
Paiksed hapnikumddturid ja gaasidetek- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — IEC 60533:2015. B+E (1)
torid — SOLAS 74 Reg. VI/3. Ja vastavalt vajadusele: B+F
Rida 2/4 a) 4. kategooria: (ohutu ala):
— EN 50104:2010.
Veo- ja toimivusnduded b) 3. kategooria: (gaasist tingitud plahvatus-
ohtlik keskkond):
— SOLAS 74 Reg. 1-2/4,
— EN 50104:2010,
— SOLAS 74 Reg. VI/3.
— EN 60079-0:2012 + A11:2013,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 15,
. — EN 60079-29-1:2007.
— Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks: .
Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:
— IMO MSC.1/Circ.1370.
— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54 Tiitibikinnitusnduded — IEC 60092-504:2016, B+D 19.6.2018 12.8.2023
Paiksed hapnikumdéturid ja gaasidetek- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — IEC 60533:2015. B+E (III)
torid — SOLAS 74 Reg. VI/3. Ja vastavalt vajadusele: B+F

Rida 3[4

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. VI/3.

a) 4. kategooria: (ohutu ala):
— EN 50104:2010.

b) 3. kategooria: (gaasist tingitud plahvatus-
ohtlik keskkond):

— EN 50104:2010,
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— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 15, — EN 60079-0:2012 + A11:2013,
— Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks: — EN 60079-29-1:2016.
— IMO MSC.1/Circ.1370. Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:
— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54 Tiitibikinnitusnduded — IEC 60092-504:2016, B+D 12.8.2020
Paiksed hapnikumdéturid ja gaasidetek- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — IEC 60533:2015. B+E
torid — SOLAS 74 Reg. VI/3. Ja vastavalt vajadusele: B+F
Rida 4/4 a) 4. kategooria: (ohutu ala):
(UUS RIDA) — EN 50104:2010.
Veo- ja toimivusnduded b) zhtlﬁ(tei)scl)iz:n ((ig)fiasist tingitud plahvatus-
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4, —EN 501042010,
— SOLAS 74 Reg. VIP3. — EN IEC 60079-0:2018,
— 1-1.\40 Res. MSC.98(73)-FSS-koodeks) 15, | L\ (0000 50100
— Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks: Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:
— IMO MSC.1[Cire.1370. — IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.55 Tatbikinnitusnéuded — Tuletdrje kisijoatorud — kombineeritud B+D 12.8.2023
Kahetoimelised otsikud — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, joatorud PN 16: B+E (m
(pihustavad /jugatiiiipi) — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN15182-1:2007 + A1:2009, B+F
Rida 1)2 — EN 15182-2:2007 + A1:2009.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— Tuletorje kisijoatorud — siledatorulised
kompakt- ja/vdi fikseeritud nurgaga
pihustavad joatorud PN 16:
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— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- | — EN 15182-1:2007 + A1:2009,
koodeks) 7, — EN 15182-3:2007 + A1:2009.
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
MED/3.55 Taibikinnitusnduded — Tuletdrje késijoatorud — kombineeritud B+D 12.8.2020
N . joatorud PN 16:
Kahetoimelised otsikud — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
(pihustavad/jugatiitipi) — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN15182-1:2019, B+F
Rida 22 — EN 15182-2:2019.
— Tuletdrje kisijoatorud — siledatorulised
(UUS RIDA) kompakt- ja/vdi fikseeritud nurgaga
pihustavad joatorud PN 16:
Veo- ja toimivusnduded
— EN 15182-1:2019,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— EN 15182-3:2019.
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
MED/3.56 Tiiiibikinnitusnouded — EN 671-1:2012. B+D
Paiksed tuletdrje voolikusiisteemid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
Pooljdiga voolikuga voolikupoolid — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.

901/¥9T 1

[ 13 ]

efejea] npir] edooing

0c0T'8°Cl



1 2 3 4
MED/3.57 Taibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.798 B+D
Keskmise paisumisega vahtkustutussiis- | — SOLAS 74 Reg. II-2/10. B+E
teemi komponendid — paikne teki vaht-
. B+F
kustutusseade tankeritel
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- Veo- ja toimivusnouded
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10.8.1,
ga'iﬁutamise ajal asjakohaseid standar- | _ ;o Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 14,
eid.
. — IMO MSCCirc.1239,
Rida 1/1
— IMO MSC.I/CirC.1276.
MED/3.58 Tuibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1312, B+D
Paiksete vahese paisumisega vahtkustu- | — SOLAS 74 Reg. II-2/10. — IMO MSC.1/Circ.1312/ parandus 1. B+E
tussiisteemide komponendid masinaruu- B+F
mide ja tankeriteki kaitseks
Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- Veo- ja toimivusnouded
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
ga'iﬁutamise ajal asjakohaseid standar- | _ v Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 6,
eid.
) — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 14,
Rida 1/1
— IMO MSC/CirC.1239,
— IMO MSC.1/Circ.1276.
MED/3.59 Tiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1312, B+D
Kemikaalitankerite paikse tulekustutus- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/1, — IMO MSC.1/Circ.1312/ parandus 1. B+E
sitsteemi paisuv vaht — IMO Res.MSC.4(48)-(IBC-koodeks) 11. B+F

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC-koodeks) 11,
— IMO MS(C/Circ.553.
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MED/3.60 Tuubikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1268. B+D
Kajutirddudel paiknevate paiksete surve- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
veeudu tulekustutussiisteemide pihustid | IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 7. B+F
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 7,

— IMO MSC.1/Circ.1313.
MED/3.61a Tuubikinnitusnouded — IMO MSC.1/Circ.1384 B+D
Ruumi sisedhku kasutavad ulatusliku | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. B+E
paisumisega vahtkustutussiisteemid, mis B+F

on ette nihtud masina-, lastipumba-,
soiduki- ja veeremiruumide, eri- ja lasti-
ruumide kaitseks.

Mirkus: ruumi sise- voi vilisdhku kasu-
tavaid ulatusliku paisumisega vahtkustu-
tussiisteeme, mis on ette nihtud masina-,
lastipumba-, sdiduki- ja veeremiruumide,
eri- ja lastiruumide kaitseks, tuleb katse-
tada tunnustatud kontsentraadiga ja asja-
omast ametiasutust rahuldaval viisil.

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 6,
— IMO MSC.1/Circ.1528.
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MED/3.61b Tuibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1384 B+D

Vilisohku kasutavad ulatusliku paisumi- | — SOLAS 74 Reg. II-2/10. B+E

sega vahtkustutussiisteemid, mis on ette B+F

nahtud masina-, lastipumba-, sdiduki- ja

veeremiruumide, eri- ja lastiruumide kait-

seks.

Mirkus: ruumi sise- voi vialisdhku kasu-

tavaid ulatusliku paisumisega vahtkustu- | veo- ja toimivusnouded

tussiisteeme, mis on ette nihtud masina-,

lastipumba-, sGiduki- ja veeremiruumide, | — SOLAS 74 Reg. 1-2/10,

eri- ja lastiruumide kaitseks, tuleb katse- | _ MO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 6,

tada tunnustatud kontsentraadiga ja asja- )

omast ametiasutust rahuldaval viisil. — IMO MSC.1/Circ.1528.

Rida 1/1

MED/3.62 Titibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1315 B+D

Pulberkustutussiisteemid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/1. B+E
B+F

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/1,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC-koodeks) 11.

— MO Res. MSC.391(95)-(IGE-
koodeks) 11.
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MED/3.63 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 10 B+D 1.6.2019
Ohus  leiduvate  suitsukomponentide | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7, ning: B+E (1)
avastamise siisteemi osad
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19, — Juhtseadmed ja niidikud. Laevade elektri- B+F

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 1/3

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2[7,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 10.

seadmed:

— EN  54-2:1997 + AC:1999%ja
A1:2006.

— Toiteplokid:

— EN  54-4:1997 + AC:1999,
A1:2002 ja A2:2006.

— Aspireerivad suitsuandurid:

— EN 54-20 (2006) + AC (2008).

Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
seadmed laevadel:

— JEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504
parandus 1 (2011),

— [EC 60533:1999.

Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus kesk-
konnas kasutamiseks:

— EN 60079-0:2012 + A11:2013.
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MED/3.63 Taiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 10 B+D 19.6.2018 12.8.2023
Ohus  leiduvate  suitsukomponentide | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, ning: B+E (IIm)
avastamise siisteemi osad
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, — Juhtseadmed ja niidikud. Laevade elektri- B+F

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 2/3

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 10.

seadmed:

— EN  54-2:1997 + AC:1999ja
A1:2006.
— Toiteplokid:
— EN  54-4:1997 + AC:1999,

A1:2002 ja A2:2006.

— Aspireerivad suitsuandurid:

— EN 54-20 (2006) + AC (2008).

Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
seadmed laevadel:

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.

Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus kesk-
konnas kasutamiseks:

— EN 60079-0:2012 + A11:2013.
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MED/3.63 Taibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 10 B+D 12.8.2020
Ohus  leiduvate  suitsukomponentide | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7, ning: B+E
avastamise siisteemi osad
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, — Juhtseadmed ja niidikud. Laevade elektri- B+F

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.

Rida 3/3

(UUS RIDA)

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 11I-2/20,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 10.

seadmed:

— EN  54-2:1997 + AC1999ja
A1:2006.

— Toiteplokid:

— EN  54-4:1997  +
A1:2002 ja A2:2006.

AC:1999,

— Aspireerivad suitsuandurid:

— EN 54-20 (2006) + AC (2008).

Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonika-
seadmed laevadel:

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.

Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus kesk-
konnas kasutamiseks:

— EN IEC 60079-0:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.64 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code), B+D
muudetud.

C-klassi vaheseinad — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3.10. B+E
Rida 1/1 B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3.10,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,33,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO MS(/Circ.1120.
MED/3.65 Titibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 1.6.2019
Paiksed siisivesinikgaasiandurid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4. — EN 60079-0:2012 + A11:2013, B+E (1)
Rida 1/4 — EN 60079-29-1:2007, B+F

Veo- ja toimivusnouded — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504

parandus 1 (2011),
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— IEC 60533:1999.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 16,

— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.65 Tuubikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 16.3.2017 21.7.2019
Paiksed siisivesinikgaasiandurid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4. — EN 60079-0:2012 + A11:2013, B+E (11

— EN 60079-29-1:2007, B+F

Rida 2[4

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS-koodeks) 16,

— IMO MSC.1/Circ.1370.

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.65 Titibikinnitusnduded IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 19.6.2018 12.8.2023
Paiksed siisivesinikgaasiandurid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4. EN 60079-0:2012 + A11:2013, B+E (1)
Rida 3[4 EN 60079-29-1:2016, B+F
Veo- ja toimivusnduded [EC 60092-504:2016,
— SOLAS 74 Reg. 1-2/4, IEC 60533:2015.
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 16,
— IMO MSC.1/Circ.1370,
— IMO MSC.1/Circ.1527.
MED/3.65 Taibikinnitusnduded IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 12.8.2020
Paiksed siisivesinikgaasiandurid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4. EN IEC 60079-0:2018, B+E
Rida 4/4 EN 60079-29-1:2016, B+F
(UUS RIDA) Veo- ja toimivusnduded IEC 60092-504:2016,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, IEC 60533:2015.
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 16,
— IMO MSC.1/Circ.1370,
— IMO MSC.1/Circ.1527.
MED/3.66 Tiiibikinnitusnouded IMO MSC.1/Circ.1168 B+D
Evakuatsiooni juhtimise siisteemid, mida | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/13. B+E
kasutatakse porandalihedase valgustuse
siisteemi alternatiivina B+F

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/13,

— IMO MSC.1/Circ.1168.

PIL49T 1
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1 2 3 4 5 6

MED/3.67 Tuubikinnitusnouded — EN 13565-1:2003 + A1:2007 B+D 16.3.2017 12.8.2023
Helikopteri vahtkustutusseadmed — SOLAS 74 Reg. 1I-2/18. B+E (I1)
Rida 1/2 B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/18,

— IMO MSC.1/Circ.1431.
MED/3.67 Titibikinnitusnduded — EN 13565-1:2019. B+D 12.8.2020
Helikopteri vahtkustutusseadmed — SOLAS 74 Reg. 1I-2/18. B+E
Rida 2/2 B+F
UUS RIDA
( ) Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/18,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 17.
MED/3.68 Tuibikinnitusnduded — ISO 15371:20009. B+D 30.4.2018
Kambiiiisi viljatdmbekanali paiksete tule- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9. B+E (IIm)
kustutussiisteemide osad

B+F

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta-
takse olemasolevate seadmete varuosa-
dena, voib siiski kohaldada pardale
paigutamise ajal asjakohaseid standar-

deid.

Rida 1/2

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.
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1 2 3 4 5
MED/3.68 Titibikinnitusnduded — ISO 15371:2015 B+D 16.3.2017
Kambiiiisi valjatdmbekanali paiksete tule- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9. B+E
kustutussiisteemide osad
B+F

Mirkus: Toodete puhul, mida kasuta- L .

Veo- ja toimivusnduded
takse olemasolevate seadmete varuosa-
depa, V(N.)ib s.iiski _kohalda(_ia pardale | _ ¢4 74 Reg. 11-2/9,
paigutamise ajal asjakohaseid standar-
deid.
Rida 2/2
MED/3.69 Tuubikinnitusnouded — IMO MSC.1/Circ.1472. B+D
Mobiilne veekahur laevadele, mis on | — SOLAS 74 Reg.II-2/10. B+E
ehitatud 1. jaanuaril 2016 v&i hiljem
ja ette nihtud vedama iilatekil voi sellest B+F
korgemal vihemalt viit kihti konteinereid | ;- ja toimivusnduded
Rida 1/2 — SOLAS 74 Regl1-2/10,

— SOLAS 74 RegII-2/19,

— IMO MSC.1/Circ.1472,

— IMO MSC.1/Circ.1550.
MED/3.69 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1472. B+D
Mobiilne veekahur laevadele, mis on | — SOLAS 74 Reg.II-2/10. B+E
chitatud 1. jaanuaril 2016 vdi hiljem
ja ette ndhtud vedama ilatekil voi sellest B+F

korgemal vihemalt viit kihti konteinereid

Rida 2/2

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 RegII-2/10,
— SOLAS 74 Reg.lI-2/19,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 12,

9TT/¥9T 1
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1 2 4 5
— IMO MSC.1/Circ.1472,
— IMO MSC.1/Circ.1550.
MED/3.70 Titibikinnitusnouded — EN 694:2014. B+D
Tuletdrjevoolikud — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
(pooljiigad voolikud paiksetele siistee- | — SOLAS 74 Reg. X|3. B+F
midele)
Rida 1/1
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— IMO  Res. MSC.36(63)(1994 HSC-
koodeks) 7,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.
MED/3.71 Tuiibikinnitusnduded — EN 671-2:2012 B+D 16.3.2017
Paiksed tuletdrje voolikusiisteemid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
B+F

— lamevoolikuga voolikusiisteemid

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 7,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 7.

0c0T'8°Cl

[ 13 ]

efejea] npir] edooing

[11%9T 1



4. Navigatsiooniseadmed

Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad
muudetud reeglid ning asjakohased IMO

Katsestandardid

Vastavushinda-

Esmakordne

Viimane pardale

resolutsioonid ja ringkirjad mismoodulid | turule laskmine paigutamine
1 2 3 4 5 6
MED/4.1 Tiitibikinnitusnduded — 1SO 1069:1973, B+D 29.8.2021
Magnetkompass — SOLAS 74 Reg. V/18, — SO 25862:2009, B+E 1)
A-klass laevadele — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+F
1 (2008).
Rida 1/3 G
Veo- ja toimivusnduded voi:
— SOLAS 74 Reg. V/19, — 150 1069:1973,
_ MO Res, A382(X) — 18O 25862:2009,
— IEC 60945 (2002) + IEC 60945
— IMO Res. A.694(17), parandus 1 (2008)
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,
— IMO Res.MSC.302(87).
MED/4.1 Tiitibikinnitusnduded — ISO 1069:1973, B+D 13.9.2019 12.8.2023
Magnetkompass — SOLAS 74 Reg. V/18, — SO 25862:2009, B+E 1)
A-klass laevadele — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+F
1 (2008).
Mirkus: IMO Res.MSC.302(87) kehtib G

tiksnes juhul, kui seade suudab koguda
ja elektrooniliselt saata teate(id) kolman-
datele seadmetele.

Rida 2/3

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.382(X),

Voi:

— ISO 1069:1973,
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— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.302(87).

HSC-

HSC-

— ISO 25862:2009,

— IEC 60945 (2002) + [IEC 60945
parandus 1 (2008).

Mirkus: Ja IMO Res.MSC.302(87) puhul:
— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,

— IEC 62923-1:2018,
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1 2 3 4 5

— IEC 62923-2:2018.

IMO Res.MSC.302(87) kasitleva mirkuse

lopp
MED/4.1 Titibikinnitusnduded — 1SO 1069:1973, B+D 12.8.2020
Magnetkompass — SOLAS 74 Reg. V[18, — SO 25862:2019, B+E
A-klass laevadele — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+F

1 (2008).

Mirkus: IMO Res.MSC.302(87) kehtib G

itksnes juhul, kui seade suudab koguda
ja elektrooniliselt saata teate(id) kolman-
datele seadmetele.

Rida 3/3

(UUS RIDA)

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. A.382(X),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.302(87).

Voi:
— 1SO 1069:1973,
— ISO 25862:2019,

— [EC 60945 (2002) + [IEC 60945
parandus 1 (2008).

Mirkus: Ja IMO Res.MSC.302(87) puhul:
— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:
— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016
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1 2 3 4 5 6
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
IMO Res.MSC.302(87) kisitleva mirkuse
16pp
MED/4.2 Tiiiibikinnitusnouded — ISO 22090-2:2014, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Kursinditu edastav seade THD (magnet) | — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E 0
parandus 1 (2008),
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. V/19, B+F
— EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X/3, G

— IMO Res.
koodeks) 13,

— IMO Res.
koodeks) 13.

MSC.36(63)-(1994 HSC-

MSC.97(73)-(2000  HSC-

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res.
koodeks) 13,

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO Res. MSC.116(73),

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011 +A1:2016,
— EN 62288:2014.
Voi:
— ISO 22090-2:2014,

— IEC  60945:2002 + IEC 60945

parandus 1 (2008),
— IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

0c0T'8°Cl

[ 13 ]

efejea] npir] edooing

121/%9T 1



1 2 3 4 5
— IMO Res. MSC.191(79), IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res. MSC.302(87). [EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.2 Titibikinnitusnduded — 1SO 22090-2:2014, B+D 13.9.2019
Kursinditu edastav seade THD (magnet) | — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
parandus 1 (2008),
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. V/19, B+F
— EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X/3, G

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13.

HSC-

HSC-

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.116(73),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

HSC-

HSC-

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:
— ISO 22090-2:2014,

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

TTIv9T 1
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IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja

parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

MED/4.3
Vurrkompass

Rida 1/2

Titibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. V/18.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.424(XI),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

— ISO 8728:2014,

— EN  60945:2002 + IEC 60945

parandus 1 (2008),
— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014.
Voi:

— ISO 8728:2014,

— IEC 60945:2002 + IEC 60945

parandus 1 (2008),
— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

B+D

B+E

B+F

19.6.2018

29.8.2021

0
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2 3 4 5
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.3 Tuibikinnitusnduded ISO 8728:2014, B+D 13.9.2019
Vurrkompass — SOLAS 74 Reg. V/18. EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
parandus 1 (2008),
Rida 2/2 B+F
Veo- ja toimivusnduded EN 61162 seeriad:
G

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. A.424(XI),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— 1SO 8728:2014,

— IEC 60945:2002 + IEC 60945

parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016
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IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Punkt MED/4.4 ,Radarseadmed” on iile viidud punktidesse MED/4.34, MED/4.35 ja MED/4.36.

Punkt MED/4.5 ,Automaatradarmirkur (ARPA)“ on ile viidud punkti MED/4.34.

MED/4.6
Kajaloodid

Rida 1/2

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. V/18,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res. A.224(VII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— EN ISO 9875:2001 + ISO tehniline
parandus 1:2006,

— EN  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014.
Voi:

— IS0 9875:2000 + ISO tehniline parandus
1:2006,

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

B+D

B+E

B+F

19.6.2018

29.8.2021

0
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2 3 4 5
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- | — IEC 61162 seeriad:
koodeks) 13,
IEC 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.191(79),
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res. MSC.74(69) 4. lisa,
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
— IMO Res.MSC.302(87). parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.6 Tuubikinnitusnduded — EN ISO 9875:2001 + ISO tehniline B+D 13.9.2019
parandus 1:2006,
Kajaloodid — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
— EN  60945:2002 + IEC 60945
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. parandus 1 (2008), B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-| — EN 61162 seeriad: G

koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.224(VII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— 1SO 9875:2000 + ISO tehniline parandus
1:2006,
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— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.74(69) 4. lisa,

— IMO Res.MSC.302(87).

— [EC  60945:2002 + IEC 60945

parandus 1 (2008),
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

MED/4.7

Kiirust ja labitud vahemaad modtev
seade (SDME)

Rida 1/2

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. V/18,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

— IMO Res.
koodeks) 13.

MSC.97(73)-(2000  HSC-

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.824(19),

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

— EN  60945:2002 + IEC 60945

parandus 1 (2008),
— EN 61023:2007,
— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014

Vo1

— IEC  60945:2002 + IEC 60945

parandus 1 (2008),

B+D

B+E

B+F

19.6.2018

29.8.2021

)
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1 2 3 4 5
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- | — IEC 61023:2007,
koodeks) 13,
— IEC 61162 seeriad:
— IMO Res.MSC.191(79),
IEC 61162-1:2016
— IMO Res.MSC.302(87).
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.7 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Kiirust ja labitud vahemaad mddtev | — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
seade (SDME) — EN 61023:2007,
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 2/2 — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-2:1998
koodeks) 13.
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
Veo- ja toimivusnduded EN IEC 61162-450:2018,
— SOLAS 74 Reg. V/19, — EN 62288:2014,
— IMO Res. A.694(17), — EN IEC 62923-1:2018,
— IMO Res. A.824(19), — EN IEC 62923-2:2018.
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- | Vai:
koodeks) 13,
— IEC  60945:2002 + IEC 60945
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- parandus 1 (2008),

koodeks) 13,

8TIY9T 1
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— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

— [EC 61023:2007,

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Punkt MED[4.8 ,Rooli poordenurga, sdukruvi poorlemissageduse ja sammu naidik® on ile viidud punktidesse MED/4.20, MED/4.21 ja

MED/4.22.

MED/4.9
Poordekiiruse nditur

Rida 1/2

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. V[18,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.526(13),

— IMO Res. A.694(17),

— EN  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ISO 20672:2007 + parandus 1 (2008),
— EN 62288:2014.
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

B+D

B+E

B+F

G

19.6.2018

29.8.2021

)
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2 3 4 5
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- | — IEC 61162 seeriad:
koodeks) 13,
IEC 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13, IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res.MSC.191(79), [EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
— IMO Res.MSC.302(87). dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
— ISO 20672:2007 + parandus 1 (2008),
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.9 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Poordekiiruse nditur — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X[3. BAF
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- .

koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. A.526(13),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— ISO 20672:2007 + parandus 1 (2008),
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
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2 3 4 5 6
— IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13, IEC 61162-1:2016
— IMO Res.MSC.191(79), IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res.MSC.302(87). [EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,
— ISO 20672:2007 + parandus 1 (2008),
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Punkt MED[4.10 ,Raadiopeilingaator on tahtlikult tithjaks jaetud.
Punkt MED[4.11 ,LORAN seadmed“ on tahtlikult tiihjaks jietud.
Punkt MED[4.12 ,Seadmed ,TSaika“ on tahtlikult tithjaks jaetud.
Punkt MED[4.13 ,Decca navigatsiooniseadmed” on tahtlikult tithjaks jaetud.
MED/4.14 Taiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
GPS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E 0
— EN 61108-1:2003,
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-2:1998

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnouded
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2 3 4 5
— SOLAS 74 Reg. V|19, EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
— IMO Res. A.694(17), EN 61162-450:2011+A1:2016,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- | — EN 62288:2014.
koodeks) 13,
Vai:
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC-
koodeks) 13, — IEC  60945:2002 + 1IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IMO Res.MSC.112(73),
— IEC 61108-1 ed. 2.0 (2003),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IEC 61162 seeriad:
— IMO Res.MSC.302(87).
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.14 Tatbikinnitusnéuded — EN 60945:2002 + IEC 60945 paran- B+D 13.9.2019
dus 1 (2008),
GPS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V[18, B+E
— EN 61108-1:2003,
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— EN 61162 seeriad: G

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

TETv9T 1
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— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13.

HSC-

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.112(73),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

HSC-

HSC-

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61108-1 ed. 2.0: 2003,

— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
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2 3 4 5 6
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
MED/4.15 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
GLONASS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E 1)
— EN 61108-2:1998,
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X[3. B+F
— EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-2:1998
koodeks) 13.
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
o EN 61162-450:2011+A1:2016,
Veo- ja toimivusnduded
— E 2288:2014.
— SOLAS 74 Reg. V|19, N 62288:20
Voi:
— IMO Res. A.694(17),
MO Res. MSC36(63-(1994 Hsc. | M€ 60945:2002 + IEC 60945
— es - -
: ’ dus 1 (2008),
koodeks) 13, parandus 1 ( )
— IEC 61108-2 ed. 1.0 (1998),
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- ¢ (1998)

koodeks) 13,
— IMO Res.MSC.113(73),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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MED/[4.15 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019

parandus 1 (2008),

GLONASS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
— EN 61108-2:1998,

Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X[3. B+F
— EN 61162 seeriad:

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.113(73),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61108-2 ed. 1.0 (1998),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

0c0T'8°Cl

[ 13 ]

efejea] npir] edooing

SET9T 1



1 2 3 4 5 6
MED/4.16 Tiiiibikinnitusnouded — ISO 11674:2006, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Kursi kontrollimise siisteem (HCS) — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E 0
parandus 1 (2008),
Rida 1/3 B+F
— EN 61162 seeriad:
Veo- ja toimivusnduded G

— SOLAS 74 Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.342(IX),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.64(67) 3. lisa,

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014
vOi

— 1SO 11674:2006,

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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MED/4.16 Tiiiibikinnitusnduded — ISO 11674:2006, B+D 13.9.2019 12.8.2023
Kursi kontrollimise siisteem (HCS) — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E (T
parandus 1 (2008),
Rida 2/3 B+F
Veo- ja toimivusnduded — EN 61162 sceriad: G

— SOLAS 74 Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.342(IX),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.64(67) 3. lisa,

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:
— ISO 11674:2006,

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.16 Tiiiibikinnitusnduded — ISO 11674:2019, B+D 12.8.2020
Kursi kontrollimise siisteem (HCS) — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
parandus 1 (2008),
Rida 3/3 B+F
(UUS RIDA) Veo- ja toimivusnduded — EN 61162 seeriad: C

— SOLAS 74 Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res. A.342(IX),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.64(67) 3. lisa,

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:
— ISO 11674:2019,

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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Punkt MED[4.17 ,Mehaanilised lootsitdstukid“ on ile viidud punkti MED/1.40.
MED/4.18 Taiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D
parandus 1 (2008),

Otsingu- ja pddstevahendid asukoha | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
kindlakstegemiseks (SRLD): — EN 61097-1:2007

— SOLAS 74 Reg. 1V/14, B+F
9 GHz otsingu ja péddste radartrans- voi
ponder (SART) — SOLAS 74 Reg. V/18, G

— IEC 60945:2002 + IEC 60945

Rida 1/1

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I11/6,
SOLAS 74 Reg. IV[7,
SOLAS 74 Reg. I1I/26,
IMO Res. A.530(13),
IMO Res. A.802(19),
IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC-
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

ITU-R M.628-5 (03/2012).

parandus 1 (2008),

— IEC 61097-1: 2007.
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Punkt MED/4.19 ,Kiirlaeva radarseadmed” on iile viidud punkti MED/4.37.
MED/4.20 Tiitibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Rooli po6rdenurga ndidik — SOLAS 74 Reg. V[18, B+E 1)
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

IMO  Res.
koodeks) 13.

MSC.97(73)-(2000  HSC-

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. V|19,
IMO Res. A.694(17),

IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

IMO Res.MSC.191(79),

IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014

— 1SO 20673:2007

Vo1

— I[EC  60945:2002 + [IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed.
parandus 1(2016),

1.0 (2011-06) +

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— ISO 20673:2007.
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MED/4.20 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),

Rooli poérdenurga ndidik — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E

— EN 61162 seeriad:

Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018,

— ISO 20673:2007.

Vo1

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— [EC 62923-2:2018,

— 1SO 20673:2007.
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MED/4.21 Tutibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Soukruvi poordenditur — SOLAS 74 Reg. V[18, B+E 1)
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61162-1:2016
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014

— 1SO 22554:2015

Vo1

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— 1SO 22554:2015.

wilv9T 1
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1 2 3 4 5

MED/4.21 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),

Soukruvi poordenditur — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E

— EN 61162 seeriad:

Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X[3. B+F

EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018,

— 1SO 22554:2015.

Vo1

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— [EC 62923-2:2018,

— 1SO 22554:2015.

0c0T'8°Cl
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1 2 3 4 5 6
MED/4.22 Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Soukruvi sammunditur — SOLAS 74 Reg. V[18, B+E 1)
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61162-1:2016
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014

— 1SO 22555:2007

Vo1

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— ISO 22555:2007,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.

Y1797 1
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1 2 3 4 5

MED/4.22 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),

Soukruvi sammunditur — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E

— EN 61162 seeriad:

Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X[3. B+F

EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018,

— 1SO 22555:2007.

Vo1

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— [EC 62923-2:2018,

— 1SO 22555:2007.
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MED/4.23

B-klassi magnetkompass pddste- ja valve-
paatide jaoks

Rida 1/2

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 111/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000

koodeks) 13.

HSC-

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994

koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994

koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000

koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000

koodeks) 13.

HSC-

HSC-

HSC-

HSC-

— ISO 1069:1973,
— 1SO 25862:2009,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).

B+D

B+E

B+F

12.8.2023

(In

MED/4.23

B-klassi magnetkompass pdiste- ja valve-
paatide jaoks

Rida 2/2

(UUS RIDA)

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. HI/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— ISO 1069:1973,
— 1SO 25862:2019,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 paran-
dus 1 (2008).

B+D

B+E

B+F

12.8.2020
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— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Punkt MED/4.24 ,Kiirlaeva automaatne radarpositsioonide arvuti (ARPA)“ on iile viidud punkti MED/[4.37.

Punkt MED[4.25 ,Automaatplansett on iile viidud punkti MED/4.35.

Punkt MED[4.26 ,Kiirlaeva automaatplansett” on iile viidud punkti MED/4.38.

Punkt MED(4.27 ,Elektrooniline plansett“ on ile viidud punkti MED[4.36.

Punkt MED[4.28 ,Komandosilla iihildatud juhtimissiisteem” on dle viidud punkti MED/[4.30.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.29 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Reisiinfo salvesti (VDR) — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E 0
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V)20,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO Res. MSC.333(90).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 61996-1:2013 + IEC 61996-1
parandus 1:2014,

— EN 62288:2014.

Vo1

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 61996-1 ed. 2.0 (2013-05) + IEC
61996-1 parandus 1 (2014),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.

8+1/¥97 1
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1 2 3 4 5

MED/[4.29 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),

Reisiinfo salvesti (VDR) — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E

— EN 61162 seeriad:

Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V|20,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO Res. MSC.333(90).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

EN 61996-1:2013 + IEC 61996-1
parandus 1:2014,

EN 62288:2014,
EN IEC 62923-1:2018,
EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450:2018,

— IEC 61996-1 ed. 2.0: 2013-05 + IEC

61996-1 parandus 1:2014,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.30 Tiitibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Elektronkaartide kuvamise ja informat- | — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E 1)
siooni siisteem (ECDIS) koos abisead- — EN 61162 seeriad:
mega ja rasterkaardi kuvamise siisteem | — SOLAS 74 Reg. V[27, B+F
(RCDS) EN 61162-1:2016
— SOLAS 74 Reg. X/3, G

Rida 1/2

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

— IMO  Res.
koodeks) 13.

MSC.97(73)-(2000  HSC-

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.232(82),

— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1503. Rev.1

[ECDISi tagavarakuva ja RCDSi kohaldatakse
ainult juhul, kui ECDIS sisaldab kdnealust

funktsiooni. B votte sertifikaat niitab, kas
nimetatud voimalusi on katsetatud.]

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 61174:2015,

— EN 62288:2014

Vo1

— I[EC  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 61174 ed. 4.0 (2015),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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1 2 3 4 5
MED/4.30 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2018
parandus 1 (2008),
Elektronkaartide kuvamise ja informat- | — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
siooni siisteem (ECDIS) koos abisead- — EN 61162 seeriad:
mega ja rasterkaardi kuvamise siisteem | — SOLAS 74 Reg. V/[27, B+F
(RCDS) EN 61162-1:2016
— SOLAS 74 Reg. X/3, G

Rida 2/2

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.232(82),

— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1503. Rev.1

[ECDISi tagavarakuva ja RCDSi kohaldatakse
ainult juhul, kui ECDIS sisaldab konealust

funktsiooni. B votte sertifikaat niitab, kas
nimetatud voimalusi on katsetatud.]

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 61174:2015,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 61174 Ed. 4.0: 2015,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

0c0T'8°Cl

[ 13 ]

efejea] npir] edooing

IS1/+9T 1



1 2 3 4 5 6
MED/4.31 Tutibikinnitusnouded — ISO 16328:2014, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Kiirlaeva vurrkompass — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E 1)
parandus 1 (2008),
Rida 1/2 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+F
koodeks) 13, — EN 61162 seeriad:
G

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.821(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014
vOi

— 1SO 16328:2014,

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
I[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.

7s1/v9T 1
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1 2 3 4 5
MED/4.31 Tiiiibikinnitusnduded — 1SO 16328:2014, B+D 13.9.2018
Kiirlaeva vurrkompass — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
parandus 1 (2008),
Rida 2/2 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+F
koodeks) 13, — EN 61162 seeriad:
G

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.821(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:
— ISO 16328:2014,

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.32 Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Universaalse automaatse identifitseerimis- | — SOLAS 74 Reg. V/[18, B+E )
stisteemi seadmed (AIS) — EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
Rida 1/2 EN 61162-1:2016
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

— IMO  Res.
koodeks) 13.

MSC.97(73)-(2000  HSC-

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO Res.MSC.74(69),
— IMO Res. MSC.191(79),

— ITU-RM-1371-5 (02-2014). Markus: ITU-
R M.1371-5 (02-2014) kohaldatakse
ainult kooskdlas IMO Res. MSC.74(69)
nouetega.

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 61993-2:2013,

— EN 62288:2014

Vo1

— [EC  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 61993-2:2012,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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1 2 3 4 5
MED/4.32 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Universaalse automaatse identifitseerimis- | — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
siisteemi seadmed (AIS) — EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 2/2 EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.74(69),

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-RM-1371-5 (02-2014). Mirkus: ITU-
R M.1371-5 (02-2014) kohaldatakse

ainult kooskdlas IMO Res. MSC.74(69)
nouetega.

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— IEC 61993-2:2018,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— [EC 61993-2:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

0c0T'8°Cl
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1 2 3 4 5 6
MED/4.33 Taibikinnitusnduded — EN 61162 seeriad: B+D 19.6.2018 29.8.2021
Laevateeckonna kontrollimise siisteem — SOLAS 74 Reg. V/18. EN 61162-1:2016 B+E 0
(tootab laeva kiirusel alates minimaalsest EN 61162-2:1998 B+F
manooverduskiirusest kuni 30 sdlmeni)
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014 G

Rida 1/2

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.74(69),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

Vo1

EN 61162-450:2011+A1:2016,

EN  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

EN 62065:2014,

EN 62288:2014.

[EC  60945:2002 + [IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

I[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

[EC 62065 Ed. 2.0:2014-02,

IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.

961/¥97 1
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1 2 3 4 5
MED/[4.33 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Laevateekonna kontrollimise siisteem — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E
— EN 61162 seeriad:
(to6tab laeva kiirusel alates minimaalsest B+F
manddverduskiirusest kuni 30 sdlmeni) | v ja toimivusnouded EN 61162-1:2016 .

Rida 2/2

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.74(69),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62065:2014,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62065 Ed. 2.0:2014-02,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.34 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Radarseadmed CAT 1 — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E 0
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/2 B+F
EN 61162-1:2016
G

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITUR M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014

— EN 62388:2013

Vo1

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

I[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.

8S1/¥97 1
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1 2 3 4 5
MED/4.34 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Radarseadmed CAT 1 — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 2/2 B+F
Veo- ja toimivusnduded EN 61162-1:2016 G

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.35 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Radarseadmed CAT 2 — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E 0
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/2 B+F
EN 61162-1:2016
G

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITUR M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62388:2013,

— EN 62288:2014

Vo1

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

I[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.

091/¥9T 1
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1 2 3 4 5
MED/[4.35 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2018
parandus 1 (2008),
Radarseadmed CAT 2 — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 2/2 B+F
Veo- ja toimivusnduded EN 61162-1:2016 G

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62388:2013,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.36 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Radarseadmed CAT 3 — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E 0
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/2 B+F
EN 61162-1:2016
G

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITUR M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014

— EN 62388:2013

Vo1

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

I[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.

791497 1
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1 2 3 4 5
MED/4.36 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Radarseadmed CAT 3 — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 2/2 B+F
Veo- ja toimivusnduded EN 61162-1:2016 G

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.37 Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Kiirlaeva radarseadmed (CAT 1H ja | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E 1)
CAT 2H) — EN 61162 seeriad:
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+F
Rida 1/2 koodeks) 13, EN 61162-1:2016
G

— IMO  Res.
koodeks) 13.

MSC.97(73)-(2000  HSC-

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349,

— ITUR M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014

— EN 62388:2013

Vo1

— [EC  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed.
parandus 1(2016),

1.0 (2011-06) +

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.

Y91/+9T 1
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1 2 3 4 5
MED/4.37 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Kiirlaeva radarseadmed (CAT 1H ja | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E
CAT 2H) — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+F
Rida 2/2 koodeks) 13, EN 61162-1:2016
G

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349,

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED[4.38 a Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | — SOLAS 74 Reg. X3, B+E 1)
diga, tipsemalt: — EN 61162 seeriad:
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+F
CAT 1C. koodeks) 13, EN 61162-1:2016
G
Rida 1/3 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-2:1998

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011 )+A1:2016,

— EN 62288:2014

— EN 62388:2013

Vo1

— [EC  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.

991/¥97 1
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1 2 3 4 5 6
MED/4.38a Tuibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019 12.8.2023
parandus 1 (2008),
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | — SOLAS 74 Reg. X3, B+E 1)
diga, tdpsemalt: — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+F
CAT 1C. koodeks) 13, EN 61162-1:2016
G
Rida 2/3 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-2:1998

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Voi

— [EC  60945:2002 + [EC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.38a Tiitibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 12.8.2020
parandus 1 (2008),
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E
diga, tapsemalt: — EN 61162 seeriad:
B+F
CAT 1C. Veo- ja toimivusnouded EN 61162-1:2016 c
(UUS RIDA) _ MO Res. A.694(17) EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),

— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.38b Tiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | — SOLAS 74 Reg. X3, B+E 1)
diga, tapsemalt: — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+F
CAT 2C. koodeks) 13, EN 61162-1:2016
G
Rida 1/3 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-2:1998

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITUR M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014

— EN 62388:2013

voi

— IEC  60945:2002 + IEC 60945

parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.38b Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019 12.8.2023
parandus 1 (2008),
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E 0
diga, tapsemalt: — EN 61162 seeriad:
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+F
CAT 2C. koodeks) 13, EN 61162-1:2016
G
Rida 2/3 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-2:1998

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Voi

— IEC  60945:2002 + IEC 60945

parandus 1 (2008),
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.38b Tuibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 12.8.2020
parandus 1 (2008),
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E
diga, tdpsemalt: — EN 61162 seeriad:
B+F
CAT 2C. Veo- ja toimivusnduded EN 61162-1:2016 .
(UUS RIDA) — IMO Res. A.694(17), EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6

MED/4.38¢ Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Kiirlaeva tunnustatud radarseadmed kaar- | — SOLAS 74 Reg. X3, B+E 1)
disuvandiga, tapsemalt: — EN 61162 seeriad:
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+F
CAT 1HC. koodeks) 13, EN 61162-1:2016
G

Rida 1/2 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-2:1998

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— ITU-R M.1177-4 (04/11),
— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011 )+A1:2016,

— EN 62288:2014

— EN 62388:2013

Vo1

— [EC  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.

TL1v9T 1
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1 2 3 4 5
MED/4.38¢ Tuibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),

Kiirlaeva tunnustatud radarseadmed kaar- | — SOLAS 74 Reg. X|3, B+E
disuvandiga, tipsemalt: — EN 61162 seeriad:

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+F
CAT 1HC. koodeks) 13, EN 61162-1:2016

G

Rida 2/2 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-2:1998

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— ITU-R M.1177-4 (04/11),
— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6

MED/4.38d Tuubikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Kiirlaeva tunnustatud radarseadmed kaar- | — SOLAS 74 Reg. X3, B+E 1)
disuvandiga, tapsemalt: — EN 61162 seeriad:
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+F
CAT 2HC. koodeks) 13, EN 61162-1:2016
G

Rida 1/2 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-2:1998

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res.
koodeks) 13,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

— IMO  Res.
koodeks) 13,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349,

— ITUR M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.

Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC
parandus 1 (2008),

60945

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— EN 62388:2013.

¥/1/%9C 1

[ 13 ]

efejea] npir] edooing

0c0T'8°Cl



1 2 3 4 5
MED/4.38d Tuibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),

Kiirlaeva tunnustatud radarseadmed kaar- | — SOLAS 74 Reg. X|3, B+E
disuvandiga, tipsemalt: — EN 61162 seeriad:

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+F
CAT 2HC. koodeks) 13, EN 61162-1:2016

G

Rida 2/2 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-2:1998

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349,

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.39 Taitbikinnitusnduded — ISO 8729-1:2010, B+D
Radarpeegeldi — passiivne — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E
1 (2008).
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Voi:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G
koodeks) 13, — 1SO 8729-1:2010,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- | — IEC 60945 (2002) + IEC 60945
koodeks) 13. parandus 1 (2008).
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,
— IMO Res.MSC.164(78).
MED/4.40 Tiiiibikinnitusnduded — IS0 16329:2003, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Kiirlaeva kursi kontrollimise siisteem — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E 1)
parandus 1 (2008),
Rida 1/2 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+F
koodeks) 13, — EN 61162 seeriad:
G

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.822(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014

9/1/¥9T 1
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— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- | voi

koodeks) 13,
— ISO 16329:2003,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IEC  60945:2002 + IEC 60945
— IMO Res.MSC.302(87), parandus 1 (2008),

— IMO MSC.1/Circ.1349. — IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.

0c0T'8°Cl

[ 13 ]

MED/4.40 Tuubikinnitusnduded — 1SO 16329:2003, B+D 13.9.2019
Kiirlaeva kursi kontrollimise siisteem — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
parandus 1 (2008),
Rida 2/2 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+F
koodeks) 13, — EN 61162 seeriad:
G
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-1:2016

koodeks) 13.
EN 61162-2:1998

. . ~ EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res. A.694(17), EN IEC 61162-450:2018,

— IMO Res. A.822(19), — EN 62288:2014,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 Hsc-| — EN IEC 62923-1:2018,

koodeks) 13, — EN IEC 62923-2:2018.

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 13,

efejea] npir] edooing
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res.MSC.191(79), Voi:
— IMO Res.MSC.302(87), — ISO 16329:2003,
— IMO MSC.1/Circ.1349. — [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
MED/4.41 Tiiiibikinnitusnduded — 1SO 22090-3:2014, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Kursinditu edastav seade THD (GNSSi | — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E 0
abil toimiv) parandus 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. X[3. B+F
Rida 1/2 — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-2:1998
koodeks) 13.
— EN 62288:2014
Veo- ja toimivusnduded voi
— SOLAS 74 Reg. V/19, — 1SO 22090-3:2014,
— [EC  60945:2002 + IEC 60945

— IMO Res. A.694(17),

parandus 1 (2008),

8/1/¥9T 1
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1 2 3 4 5
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- | — IEC 61162 seeriad:
koodeks) 13,
IEC 61162-1:2016
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13, IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res.MSC.116(73), — IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
— IMO Res. MSC.191(79),
Ja vastavalt vajadusele:
— IMO Res.MSC.302(87).
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016.
voi
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
MED/4.41 Titibikinnitusnduded — 1SO 22090-3:2014, B+D 13.9.2019
Kursinditu edastav seade THD (GNSSi | — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
abil toimiv) parandus 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 2/2 — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res. A.694(17),

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

0c0T'8°Cl
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— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.116(73),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

Voi:
— ISO 22090-3:2014,

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Ja vastavalt vajadusele:

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018.

Voi

— IEC 61162 seeriad:
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018.

MED/4.42
Kiirlaeva helgiheitja

Rida 1/1

Tuiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— ISO 17884:2004,

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus
1 (2008).

B+D

B+E

B+F

081/¥9T 1
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1 2 3 4
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- | Vai:
koodeks) 13,
— ISO 17884:2004,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13. — IEC 60945 (2002) + [IEC 60945
parandus 1 (2008).
Veo- ja toimivusnouded
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.
MED/4.43 Tiitibikinnitusnouded — ISO 16273:2003, B+D
Kiirlaeva 66ndgemisseadmed — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
parandus 1 (2008),
Rida 1/1 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+F
koodeks) 13, — EN 62288:2014.
G
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- | voi
koodeks) 13.
— ISO 16273:2003,
— [EC  60945:2002 + IEC 60945
Veo- ja toimivusnduded parandus 1 (2008),
MO Res. A.694(17) — IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.94(72),
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79).

0c0T'8°Cl
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1 2 3 4 5 6
MED/4.44 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 7.5.2021
parandus 1 (2008),
Majaka diferentsiaalvastuvotja DGPS- ja | — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E 1)
DGLONASS-seadmetele — IEC 61108-4:2004,
— SOLAS 74 Reg. X[3. B+F
Rida 1/2 — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-2:1998
koodeks) 13.
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
. . N EN 61162-450:2011+A1:2016.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V|19, vl
— [EC  60945:2002 + IEC 60945
— IMO Res. A.694(17), parandus 1 (2008),
— IMO  Res. MSC36(63)-1994  HSC-| _ [nc 61108.4-2004
koodeks) 13, € 61108-4:2004,
— I[EC 61162 iad:
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- seeria
koodeks) 13, IEC 61162-1:2016
— IMO ResMSC.114(73). IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
MED/4.44 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 paran- B+D 13.9.2019
dus 1 (2008),
Majaka diferentsiaalvastuvdtja DGPS- ja | — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
DGLONASS-seadmetele — [EC 61108-4: 2004,
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 2/2 — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

EN 61162-1:2016

781/¥9T 1
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-2:1998
koodeks) 13.
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
Veo- ja toimivusnduded EN IEC 61162-450:2018.
— SOLAS 74 Reg. V/19, Vois
— IMO Res. A.694(17), — IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13, — IEC 61108-4: 2004,
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- | _ [EC 61162 seeriad:
koodeks) 13,
IEC 61162-1:2016
— IMO Res.MSC.114(73).
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018.
Punkt MED[4.45 ,Kaardiseade laevaradarile“ on tithjaks jaetud, kuna kuulub punkti MED/4.38 alla.
MED/4.46 Tutbikinnitusnouded — ISO 22090-1:2014, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Kursiniitu edastav seade THD (giiroskoo- | — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E 1)
piline) parandus 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. X[3. B+F
Rida 1/2 — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

— IMO Res.
koodeks) 13.

MSC.97(73)-(2000  HSC-

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V[19,

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011 )+A1:2016,

— EN 62288:2014

0c0T'8°Cl

[ 13 ]

efejea] npir] edooing

€81/¥9T 1



1 2 3 4 5
— IMO Res. A.694(17), voi
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-| — ISO 22090-1:2014,
koodeks) 13,
— [EC  60945:2002 + IEC 60945
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- parandus 1 (2008),
koodeks) 13,
— IEC 61162 seeriad:
— IMO Res.MSC.116(73),
IEC 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.191(79),
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res.MSC.302(87).
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.46 Tiiiibikinnitusnduded — 1SO 22090-1:2014, B+D 13.9.2019
Kursinditu edastav seade THD (giiroskoo- | — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+E
piline) parandus 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 2/2 — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.
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— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.116(73),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

HSC-

Voi:
— 1SO 22090-1:2014,

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

MED/4.47
Lihtsustatud reisiinfosalvesti (S-VDR)

Rida 1/2

Tuiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. V/20.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|20,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.163(78),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

— EN  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 61996-2:2008,

— EN 62288:2014

B+D

B+E

B+F

19.6.2018

29.8.2021

)
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Vo1

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 61996-2:2007,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.

MED/4.47
Lihtsustatud reisiinfosalvesti (S-VDR)

Rida 2/2

Tiiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. V/20.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|20,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.163(78),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

— EN  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 61996-2:2008,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

B+D

B+E

B+F

13.9.2019
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Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— [EC 61996-2: 2007,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Punkt MED/4.48 ,Mechaanilised lootsitdstukid“ on tahtlikult tithjaks jaetud (kuna IMO resolutsioonis MSC.308(88), mis kehtib 1. juulist 2012, on 6éeldud: ,Mehaanilisi lootsitdstukeid ei

kasutata®).
MED/4.49 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. A.1045(27), muudetud, B+D 12.8.2023
Lootsiredel — SOLAS 74 Reg. V|23, — 1SO 799:2004. B+E (I
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

G

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V[23,
— IMO Res. A.1045(27),

— IMO MSC/Circ.1428.
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2 3 4 5 6
MED/4.49 Taiibikinnitusnduded — IMO Res. A.1045(27), muudetud, B+D 12.8.2020
Lootsiredel — SOLAS 74 Reg. V|23, — ISO 799-1:2019. B+E
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
(UUS RIDA) G
Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. V[23,
— IMO Res. A.1045(27),
— IMO MSC/Circ.1428.
MED/4.50 Tutibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
DGPS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V[18, B+E 1)
— EN 61108-1:2003,
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— EN 61108-4:2004,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.112(73),

— IMO Res. MSC.114(73),

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014

voi

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61108-1:2003,

— IEC 61108-4:2004,
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2 3 4 5
— IMO Res. MSC.191(79), — IEC 61162 seeriad:
— IMO Res.MSC.302(87). IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
I[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
I[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.50 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
DGPS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
— EN 61108-1:2003,
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— EN 61108-4:2004,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.112(73),

— IMO Res. MSC.114(73),

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

0c0T'8°Cl
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— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

— IEC 61108-1: 2003,

— [EC 61108-4: 2004,

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

MED/4.51
DGLONASS-seadmed

Rida 1/2

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. V[18,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— EN  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 61108-2:1998,
— EN 61108-4:2004,
— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014

B+D

B+E

B+F

19.6.2018

29.8.2021

M
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1 2 3 4 5
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- | voi
koodeks) 13,
— [EC  60945:2002 + IEC 60945
— IMO Res.MSC.113(73), parandus 1 (2008),
— IMO Res. MSC.114(73), — IEC 61108-2 ed. 1.0 (1998),
— IMO Res. MSC.191(79), — IEC 61108-4:2004,
— IMO Res.MSC.302(87). — IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.51 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
DGLONASS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
— EN 61108-2:1998,
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— EN 61108-4:2004,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G
koodeks) 13, — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-1:2016

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res. A.694(17),

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,
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2 3 4
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- | — EN IEC 62923-1:2018,
koodeks) 13,
— EN IEC 62923-2:2018.
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13, Voi:
— IMO Res.MSC.113(73), — [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IMO Res. MSC.114(73),
— IEC 61108-2 ed. 1.0 (1998),
— IMO Res. MSC.191(79),
— [EC 61108-4: 2004,
— IMO Res.MSC.302(87).
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
MED/4.52 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D
parandus 1 (2008),
Pievane signaallamp — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
— ISO 25861:2007.
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks),

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks),

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

ISO 25861:2007.

761497 1
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1 2 3 4
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks),
— IMO Res. MSC.95(72),
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks).
MED/4.53 Tuibikinnitusnduded — 1SO 8729-2:2009, B+D
Kajasignaali vdimendi — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. 1 (2009) B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- vor G

koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.164(78),

— ITU-R M.1176-1 (02/13).

— 1SO 8729-2:2009,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).

0c0T'8°Cl

[ 13 ]

efejea] npir] edooing

€61/¥9T 1



1 2 3 4 5 6
MED/4.54 Taibikinnitusnduded — ISO 25862:2009, B+D 12.8.2023
Kompassipeilingaator — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E 1)
1 (2008).
Rida 1/2 B+F
Veo- ja toimivusnduded Voi: c
— SOLAS 74 Reg. V[19. — IS0 25862:2009,
— IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).
MED/4.54 Tiiiibikinnitusnouded — 1SO 25862:2019, B+D 12.8.2020
Kompassipeilingaator — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E
1 (2008).
Rida 2/2 B+F
Veo- ja toimivusnduded Voi
(UUS RIDA) G
— SOLAS 74 Reg. V/19. — ISO 25862:2019,
— IEC 60945 (2002) + [IEC 60945
parandus 1 (2008).
MED/4.55 Tuibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D
parandus 1 (2008),
Otsingu- ja pddstevahendid asukoha | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
kindlakstegemiseks (SRLD): — EN 61097-14:2010.
— SOLAS 74 Reg. IV[14. B+F
AIS SART seade voi
G

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. III/6,
— SOLAS 74 Reg. 111/26,
— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— IMO Res. MSC.246(83),

— ITU-R M.1371-5:2014.

— I[EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61097-14:2010.
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MED/4.56 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Galileo seadmed — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E 1)
— EN 61108-3:2010,
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X[3. B+F
— EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.813(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.233(82),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014

voi

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— [EC 61108-3:2010,

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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MED/4.56 Tiiiibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019

parandus 1 (2008),

Galileo seadmed — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
— EN 61108-3:2010,

Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— EN 61162 seeriad:

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.813(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.233(82),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Voi

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— [EC 61108-3:2010,

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.57 Tuibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Navigatsioonivahi alarmsiisteem | — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E 1)
(BNWAYS) — EN 61162 seeriad:
B+F
Rida 1/2 EN 61162-1:2016
G

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.128(75),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1474.

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014

— IEC 62616 (2010) + IEC 62616
parandus 1 (2012).

Voi:

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62616 (2010) + [IEC 62616
parandus 1 (2012).
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MED/4.57 Tiitibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),
Navigatsioonivahi alarmsiisteem | — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E
(BNWAS) — EN 61162 seeriad:
B+F
Rida 2/2 Veo- ja toimivusnduded EN 61162-1:2016 C

— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.128(75),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1474.

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN  62616:2010 + IEC 62616
parandus 1 (2012),

— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— IEC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC  62616:2010 + IEC 62616
parandus 1 (2012),

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.58 Titibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
parandus 1 (2008),
Heli vastuvdtmise siisteem — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E 1)
— EN 61162 seeriad:
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks),

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks),

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks),

— IMO Res. MSC.86(70),

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks),

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014

— ISO 14859:2012

voi

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— ISO 14859:2012.

0c0T'8°Cl
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1 2 3 4 5

MED/4.58 Tiitibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019
parandus 1 (2008),

Heli vastuvotmise siisteem — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E

— EN 61162 seeriad:

Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- G

koodeks),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks),

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks),

— IMO Res. MSC.86(70),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018,

— 1SO 14859:2012.

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— [EC 62923-2:2018,

— 1SO 14859:2012.

00Z/¥9T 1
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1 2 3 4 5 6
MED/4.59 Titibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
) parandus 1 (2008),
Uhildatud navigatsioonisiisteem — SOLAS 74 Reg. V|15, B+E 1)

— EN 61162 seeriad:
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. V[18, B+F
EN 61162-1:2016
— SOLAS 74 Reg. X[3, G

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13.

HSC-

HSC-

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.252(83),

— IMO Res. MSC.302(87).

HSC-

HSC-

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014

— IEC 61924-2 ed. 1.0 (2012-12).

Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 61924-2 ed. 1.0 (2012-12).

0c0T'8°Cl
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1 2 3 4 5 6
MED/4.59 Tiiibikinnitusnéuded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019 12.8.2023
) parandus 1 (2008),
Uhildatud navigatsioonisiisteem — SOLAS 74 Reg. V|15, B+E 1)

— EN 61162 seeriad:
Rida 2/3 — SOLAS 74 Reg. V/18, B+F
EN 61162-1:2016
— SOLAS 74 Reg. X/3, G

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.252(83),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— IEC 61924-2 ed. 1.0: 2012-12,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Voi

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 61924-2 ed. 1.0: 2012-12,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

707/¥9T 1

[ ]

efejea] npir] edooing

0c0T'8°Cl



1 2 3 4 5

MED/[4.59 Tuibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 12.8.2020
. parandus 1 (2008),

Uhildatud navigatsioonisiisteem — SOLAS 74 Reg. V|15, B+E

— EN 61162 seeriad:
Rida 3/3 — SOLAS 74 Reg. V/18, B+F
EN 61162-1:2016
(UUS RIDA) — SOLAS 74 Reg. X/3, G

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. V|19,
IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

IMO Res.MSC.191(79),
IMO Res. MSC.252(83),
IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 61924-2:2013 + IEC 61924-2
parandus 1:2013,

— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 61924-2:2012 + IEC 61924-2
parandus 1:2013,

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.60 Tiitibikinnitusnduded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 12.8.2020
parandus 1 (2008),
Tunnustatud radarseadmed kaardisuvan- | — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E
diga, tapsemalt: — EN 61162 seeriad:
B+F
CAT 3C. Veo- ja toimivusnf)uded EN 61162-1:2016 G

Rakendusmairusega (EL) 2020/1170
lisatud uus punkt

— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),

— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.61 Tiitibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 12.8.2020
parandus 1 (2008),
Kiirlaevadel kasutatavad radarid — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E
— EN 61162 seeriad:
CAT 3H — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+F
koodeks) 13, EN 61162-1:2016
Rida 1/1 G

Rakendusmdirusega (EL) 2020/1170
lisatud uus punkt

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349,

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.62 Tiiibikinnitusnouded — EN  60945:2002 + IEC 60945 B+D 12.8.2020
parandus 1 (2008),
Kiirlaeva tunnustatud radarseadmed kaar- | — SOLAS 74 Reg. X3, B+E
disuvandiga, tdpsemalt: — EN 61162 seeriad:
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- B+F
CAT 3HC. koodeks) 13, EN 61162-1:2016
G
Rida 1/1 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-2:1998

Rakendusmairusega (EL) 2020/1170
lisatud uus punkt

koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 13,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349,

— ITUR M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

— [EC  60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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5. Raadioseadmed

5. jao suhtes kohaldatavad mirkused: raadioseadmed.

Veerg 3: kui IMO ringkirja MSC/Circ.862 nduded ja toote katsestandardid on omavahel vastuolus, on nimetatud ringkirja nduded ilimuslikud.

Veerg 3: Kui standardi IEC 60945 tabelites 5 ja 6 ning muudes loetletud standardites (st ETSI standardites) esitatud tingimused, nduded ja katsed on vastuolus, on iilimuslikud standardi
[EC 60945 tingimused, nduded ja katsed.

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad

Number ja eseme nimetus muudetud reeglid ning asjakohased IMO Katsestandardid Vas'tavus}(liinl(.ig- Esrlnalk olr(dng Viimane pa.rdale
resolutsioonid ja ringkirjad mismoodull turule laskmine palgutamlne
1 2 3 4 5 6
MED/5.1 Tuibikinnitusnduded IMO MSC/Circ.862, B+D 21.3.2019
ULL raadiotelefon, millega saab saata ja | — SOLAS 74 Reg. IV/[14, EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E (1)
vastu votta digitaal-selektiivseid viljakut- (2008),
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

seid (DSV) ja raadiotelefonsidet

Rida 1/5

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

— IMO  Res. HSC-

koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.385(X),

— IMO Res. A.524(13),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.803(19),

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

— IMO Res. HSC-

koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

EN 61162 seeriad,

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 301 843-2 V1.2.1:2004-06,

ETSI EN 301 925 V1.4.1:2013-05.

0c0T'8°Cl
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IMO MSC/Circ.862,

IMO MSC.1/Circ.1460,
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.489-2 (10/95),
ITU-R M.493-13 (10/09),
ITU-R M.541-9 (05/04),

ITU-R M.689-3 (03/12).

MED/5.1

ULL raadiotelefon, millega saab saata ja
vastu votta digitaal-selektiivseid viljakut-
seid (DSV) ja raadiotelefonsidet

Rida 2/5

Tiuiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. IV[14,
SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV[7,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.385(X),

IMO Res. A.524(13),
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.803(19),

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

— IMO MSC/Circ.862,

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1

(2008),
— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2011
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008
EN 61162-450:2011,
— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,

— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,

— ETSI EN 301 843-2 V2.1. 1 (2016-03),

— ETSI EN 301 925 V1.4.1:2013-05.

B+D

B+E

B+F

16.3.2017

1.2.2020

(1)

807/¥9T 1
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— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),

— ITU-R M.541-10 (10/15).

MED/5.1

ULL raadiotelefon, millega saab saata ja
vastu votta digitaal-selektiivseid valjakut-
seid (DSV) ja raadiotelefonsidet

Rida 3/5

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.385(X),

— IMO Res. A.524(13),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.803(19),

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

— IMO MSC/Circ.862,

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 301 843-2 V2.1. 1 (2016-03),

— ETSI EN 301 925 V1.5.1:2017-10.

B+D

B+E

B+F

19.6.2018

29.8.2021

(1)

0c0T'8°Cl

[ 13 ]

efejea] npir] edooing

607/¥9T 1



IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

IMO MSC/Circ.862,

IMO MSC.1/Circ.1460,
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.489-2 (10/95),
ITU-R M.493-14 (09/15),

ITU-R M.541-10 (10/15).

MED/5.1

ULL raadiotelefon, millega saab saata ja
vastu votta digitaal-selektiivseid viljakut-
seid (DSV) ja raadiotelefonsidet

Rida 4[5

Tiitibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. IV/14,
SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV[7,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.385(X),

IMO Res. A.524(13),
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.803(19),

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

— IMO MSC/Circ.862,

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1

(2008),
— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,

— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,

— ETSI EN 301 843-2 V2.2. 1 (2017-11),

— ETSI EN 301 925 V1.5.1:2017-10,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

B+D

B+E

B+F

13.9.2019

12.8.2023

(1)

01Z/¥9T 1

[ ]

efejea] npir] edooing

0c0T'8°Cl



1 2 3 4 5
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- | Vai
koodeks) 14,
— IMO MSC/Circ.862.
— IMO Res. MSC.302(87),
— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
— IMO MSC/Circ.862, (2008),
— IMO MSC.1/Circ.1460, — IEC 61097-3: 2017,
— IMO COMSAR|/Circ.32, — IEC 61097-7: 1996 + Al: 2018,
— ITU-R M.489-2 (10/95), — IEC 61162 seeriad:
— ITU-R M.493-14 (09/15), IEC 61162-1:2016
— ITU-R M.541-10 (10/15). IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
MED/5.1 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC[Circ.862, B+D 12.8.2020
ULL raadiotelefon, millega saab saata ja | — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E
vastu votta digitaal-selektiivseid véljakut- (2008),
seid (DSV) ja raadiotelefonsidet — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— EN 61162 seeriad:
Rida 5/5 — IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14, EN 61162-1:2016
(UUS RIDA)
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-2:1998

koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/7,

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,

0c0T'8°Cl
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1 2 3 4 6
— SOLAS 74 Reg. X/3, — ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— IMO Res. A.385(X), — ETSI EN 301 843-2 V2.2. 1 (2017-11),
— IMO Res. A.524(13), — ETSI EN 301 925 V1.5.1:2017-10,
— IMO Res. A.694(17), — EN IEC 62923-1:2018,
— IMO Res. A.803(19), — EN IEC 62923-2:2018.
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- | Voi:
koodeks) 14,
— IMO MSC/Circ.862.
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14, — IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IEC 61097-3: 2017,
— IMO MSC/Circ.862,
— IEC 61097-7: 1996 + Al: 2018,
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IEC 61162 seeriad:
— IMO COMSAR|/Circ.32,
IEC 61162-1:2016
— ITU-R M.489-2 (10/95),
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— ITU-R M.493-15 (01/19),
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
— ITU-R M.541-10 (10/15). parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
MED/5.2 Tuibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 21.3.2019
(2008),
ULL DSV valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. IV[14, B+E (1)
— EN 61162 seeriad,
Rida 1/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,

T1/v9T 1
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— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

HSC-

HSC-

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.803(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-13 (10/09),

— ITU-R M.541-9 (05/04).

HSC-

HSC-

— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,

— ETSI EN 301 843-2 V1.2.1:2004-06.

MED)/5.2
ULL DSV valvevastuvdtuseade

Rida 2[5

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

HSC-

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2011
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,

B+D

B+E

B+F

16.3.2017

1.2.2020

(1)
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- [ — ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
koodeks) 14,
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
Veo- ja toimivusnSuded — ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
— SOLAS 74 Reg. IV/7, — ETSI EN 301 843-2 V2.1.1:2016-03.
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.803(19),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15).
MED/5.2 Tatbikinnitusnéuded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 19.6.2018 29.8.2021
(2008),
ULL DSV valvevastuvdtuseade — SOLAS 74 Reg. IV[14, B+E (1)
— EN 61162 seeriad:
Rida 3/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14, EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. IV/7,

EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,

— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,

Y17/¥97 1
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— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.803(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),

— ITU-R M.541-10 (10/15).

— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,

— ETSI EN 301 843-2 V2.1.1:2016-03.

MED)/5.2
ULL DSV valvevastuvotuseade

Rida 4[5

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.803(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

[EC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.2:2017-11,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

B+D

B+E

B+F

13.9.2019

12.8.2023

(1)
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1 2 3 4 5
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- | Voi
koodeks) 14,
— 1IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
— IMO Res. MSC.302(87), (2008),
— IMO COMSAR/Circ.32, — IEC 61097-3: 2017,
— ITU-R M.489-2 (10/95), — IEC 61097-8:1998,
— ITU-R M.493-14 (09/15), — IEC 61162 seeriad:
— ITU-R M.541-10 (10/15). IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/5.2 Taibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 12.8.2020
(2008),
ULL DSV valvevastuvdtuseade — SOLAS 74 Reg. IV[14, B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 5/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
(UUS RIDA) — IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.694(17),

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,

— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,

91C/¥9T 1
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2 3 4 6
— IMO Res. A.803(19), — ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- | — EN IEC 62923-1:2018,
koodeks) 14,
— EN IEC 62923-2:2018.
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14, Voi:
— IMO Res. MSC.302(87), — IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— IEC 61097-3: 2017,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— IEC 61097-8:1998,
— ITU-R M.493-15 (01/19),
— IEC 61162 seeriad:
— ITU-R M.541-10 (10/15).
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
MED/5.3 Tadbikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 21.3.2019
(2008),
NAVTEX vastuvotja — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (1)
— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Rida 1/5

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/7,

— ETSI EN 301 843-4 V1.2.1:2004-06.
Voi:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-6:2012-01.

0c0T'8°Cl
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SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

IMO Res.MSC.148(77),
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.540-2 (06/90),

ITU-R M.625-4 (03/12).

MED/5.3
NAVTEX vastuvotja

Rida 2[5

Titibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. IV/14,
SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/7,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
— ETSI EN 301 843-4 V2.1.1:2016-03.
Voi:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-6:2012-01.

B+D

B+E

B+F

16.3.2017

1.9.2020

(1)
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— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res.MSC.148(77),
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03/12).

MED/5.3
NAVTEX vastuvotja
Rida 3/5

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 1V/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res.MSC.148(77),
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.540-2 (06/90),
— ITU-R M.625-4 (03/12).

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
— ETSI EN 301 843-4 V2.1.1:2016-03.
Voi:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

— IEC 61097-6:2012-01.

B+D
B+E
B+F

19.6.2018

29.8.2021
(1)
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2 3 4 6
MED/5.3 Tiiibikinnitusnouded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 12.8.2023
(2008),
NAVTEX vastuvotja — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (1)
— EN 61162 seeriad:
Rida 4/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/7,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

IMO Res.MSC.148(77),
IMO Res. MSC.302(87),
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.540-2 (06/90),

ITU-R M.625-4 (03/12).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Voi

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— [EC 61097-6:2012-01,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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2 3 4 5
MED/5.3 Taibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 12.8.2020
(2008),
NAVTEX vastuvdtja — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 5/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
(UUS RIDA) — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14, EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-| EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
koodeks) 14,
EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
Veo- ja toimivusnduded — ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— SOLAS 74 Reg. IV/7, — EN IEC 62923-1:2018,
— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN IEC 62923-2:2018.
— IMO Res. A.694(17), Ve
— MO Res. - MSC36(63)-(1994  HSC-| _ 1pc 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
koodeks) 14,
(2008),
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 14,
— IMO Res.MSC.148(77),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03/12).

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 61097-6:2012-01 +A1:2011+A2:2019,
— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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2 3 4 5 6
MED/5.4 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 21.3.2019
(2008),
EGC vastuvotja — SOLAS 74 Reg. IV[14, B+E (I11)
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
Rida 1/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14, — ETSI EN 300 829 V1.1.1:1998-03,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- [ — ETSI EN 301 843-1 V1.3.1:2012-08.
koodeks) 14,
Voi:
Veo- ja toimivusnSuded — 1IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
— SOLAS 74 Reg. IV[7, (2008),
— SOLAS 74 Reg. X3, — IEC 61097-4:2012.
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,
— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO COMSAR|/Circ.32.
MED/5.4 Taibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 16.3.2017 1.9.2020
(2008),
EGC vastuvotja — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (1)
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
Rida 2[5 — SOLAS 74 Reg. X[3, B+F

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded

— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,

— ETSI EN 301 843-1 V2.1.1:2016-03.

7Tyt 1
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2 3 4 5 6
— SOLAS 74 Reg. IV[7, Vi
— SOLAS 74 Reg. X/3, — IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),
— IMO Res. A.570(14),
— IEC 61097-4:2012.
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,
— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO COMSAR|Circ.32.
MED/5.4 Tiiiibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 19.6.2018 29.8.2021
(2008),
EGC vastuvotja — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E ()
— EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X[3, B+F

Rida 3/5

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-1 V2.1.1:2016-03.
Voi:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

0c0T'8°Cl
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2 3 4 5 6
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- | — IEC 61097-4:2012,
koodeks) 14,
— IEC 61162 seeriad:
— IMO Res.MSC.306(87),
IEC 61162-1:2016
— IMO COMSAR|Circ.32.
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
MED/5.4 Tiitibikinnitusnouded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 13.9.2019 12.8.2023
(2008),
EGC vastuvdtja — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (I
— EN 61162 seeriad:
Rida 4/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14, EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
koodeks) 14,
[EC 61162-450:2018,
Veo- ja toimivusnduded — ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— SOLAS 74 Reg. IV[7, — ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— SOLAS 74 Reg. X/3, — ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— IMO Res. A.570(14), — [EC 62923-1:2018,
— IMO Res. A.694(17), — [EC 62923-2:2018.
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- | Voi
koodeks) 14,
— 1IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- (2008),

koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),

— IEC 61097-4 2012,

vTlvor 1
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2 3 4 5
— IMO Res.MSC.306(87), — IEC 61162 seeriad:
— IMO COMSAR|/Circ.32. IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/5.4 Tatbikinnitusnéuded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 12.8.2020
(2008),
EGC vastuvotja — SOLAS 74 Reg. IV[14, B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 5/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
(UUS RIDA) — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),
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1 2 3 4 6
— IMO Res. MSC.302(87), — IEC 61097-4:2012 +A1:2016+A2:2019,
— IMO Res.MSC.306(87), — IEC 61162 seeriad:
— IMO COMSAR|/Circ.32. IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/5.5 Tutbikinnitusnouded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 1.9.2020
(2008),
Korgsageduslik  meresdiduohutusteabe | — SOLAS 74 Reg. 1V/14, B+E (1)
(MS]) seade (korgsageduslik NBDP vastu- — EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X[3, B+F

votja)

Rida 1/3

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

HSC-

HSC-

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV[7,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.699(17),
IMO Res. A.700(17),

IMO Res. A.806(19),

EN 61162-1:2011

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,
— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10.
Voi:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1 Ed.4.0:2010-11

97T/¥9T 1
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- [EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
koodeks) 14,
IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
koodeks) 14, dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
— IMO MSC.1/Circ.1460, IEC 61162-450 Ed.1.0:2011-06,
— IMO COMSAR|/Circ.32, — ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ITU-R M.492-6 (10/95), — ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10.
— ITU-R M.540-2 (06/90),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.688 (06/90).
MED/5.5 Tiiiibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 19.6.2018 29.8.2021
(2008),
Korgsageduslik ~ meresdiduohutusteabe | — SOLAS 74 Reg. IV/[14, B+E (1)
(MS]) seade (korgsageduslik NBDP vastu- — EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

votja)

Rida 2/3

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.699(17),
— IMO Res. A.700(17),

— IMO Res. A.806(19),

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
Voi:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016
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1 2 3 4 5
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- [EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
koodeks) 14,
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
koodeks) 14, dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
— IMO MSC.1/Circ.1460, [EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),
— IMO COMSAR|Circ.32,
ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ITU-R M.492-6 (10/95),
ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10.
— ITU-R M.540-2 (06/90),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.688 (06/90).
MED/5.5 Tutbikinnitusnouded EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 13.9.2019
(2008),
Korgsageduslik  meresdiduohutusteabe | — SOLAS 74 Reg. 1V/14, B+E
(MS]) seade (kdrgsageduslik NBDP vastu- EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X[3, B+F

votja)

Rida 3/3

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV[7,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.699(17),
IMO Res. A.700(17),

IMO Res. A.806(19),

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN IEC 61162-450:2018,

ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1

(2008),

8TTIY9T 1
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1 2 3 4
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC- | — IEC 61162 seeriad:
koodeks) 14,
IEC 61162-1:2016
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14, IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res. MSC.302(87), [EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
— IMO MSC.1/Circ.1460, sega 2 ed. 1.0 (2014-07)
— IMO COMSAR|/Circ.32, [EC 61162-450:2018,
— ITU-R M.492-6 (10/95), — ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ITU-R M.540-2 (06/90), — ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
— ITU-R M.625-4 (03/12), — IEC 62923-1:2018,
— ITU-R M.688 (06/90). — IEC 62923-2:2018.
MED/5.6 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC[Circ.862, B+D
406 MHz ~ onnetuskoha  mddramise | — SOLAS 74 Reg. IV[14, Mirkus: IMO ringkirja MSC/Circ.862 kohal- B+E
raadiopoi (COSPAS-SARSAT) datakse ainult voimaliku kaugjuhtimis-
— SOLAS 74 Reg. X/3, seadme, mitte Onnetuskoha madramise B+F

Rida 1/1

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1V/7,
— IMO Res. A.662(16),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.696(17),

— IMO Res. A.810(19),

raadiopoi enda suhtes,

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— ETSI EN 300 066 V1.3.1:2001-01.

Voi:

— IMO MSC/Circ.862.
Mirkus: IMO ringkirja MSC/Circ.862 kohal-
datakse ainult voimaliku kaugjuhtimis-

seadme, mitte Onnetuskoha madiramise
raadiopoi enda suhtes,

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-2 ed3.0:2008.
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IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

IMO MSC/Circ.862,
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.633-4 (12/10),

ITU-R M.690-3 (03/15).

Punkt MED/5.7 ,L-sagedusriba onnetuskoha médaramise raadiopoi (INMARSAT)" on tahtlikult tithjaks jaetud.

Punkt MED/5.8 ,Kesklaine DSV vastuvotja“ on tahtlikult tithjaks jietud.

Punkt MED/5.9 ,Kahetooniliste hiiresignaalide generaator” on tahtlikult tiihjaks jdetud.

MED/5.10

Kesklaine raadioseade, millega saab saata
ja vastu votta digitaal-selektiivseid vilja-
kutseid (DSV) ja raadiotelefonsidet

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
ndudeid kahetooniliste hairesignaalide
generaatorite ja kiirgusklassiga H3E edas-
tamise kohta.

Rida 1/5

Tiiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. IV/14,
SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/9,
SOLAS 74 Reg. IV/10,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.804(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

IMO MSC/Circ.862,

EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

EN 61162 seeriad,

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,

ETSI EN 301 843-5 V1.1.1:2004-06.

B+D

B+E

B+F

21.3.2019

(1)
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— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ITU-R M.493-13 (10/09),

— ITU-R M.541-9 (05/04).

MED/5.10

Kesklaine raadioseade, millega saab saata
ja vastu votta digitaal-selektiivseid vilja-
kutseid (DSV) ja raadiotelefonsidet

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites =~ enam
ndudeid kahetooniliste hiiresignaalide
generaatorite ja kiirgusklassiga H3E edas-
tamise kohta.

Rida 2[5

Tuiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1V/9,
— SOLAS 74 Reg. 1/10,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR|Circ.32,

— IMO MSC/Circ.862,

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1

(2008),
— EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2011

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,
— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,

— ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.

B+D

B+E

B+F

16.3.2017

1.9.2020

(1)
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1 2 3 4 5 6
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITUR M.1173-1 (03/12).
MED/5.10 Tuubikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Kesklaine raadioseade, millega saab saata | — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E (11
ja vastu votta digitaal-selektiivseid vilja- (2008),
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

kutseid (DSV) ja raadiotelefonsidet

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
ndudeid kahetooniliste hiiresignaalide
generaatorite ja kiirgusklassiga H3E edas-
tamise kohta.

Rida 3/5

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

HSC-

HSC-

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV[9,
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITUR M.1173-1 (03/12).

HSC-

HSC-

— EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN 61162-450:2011 )+A1:2016,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
— ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.
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1 2 3 4 6
MED/5.10 Tiiiibikinnitusnouded — IMO MSC/Circ.862, B+D 12.8.2023
Kesklaine raadioseade, millega saab saata | — SOLAS 74 Reg. IV/[14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E (I
ja vastu votta digitaal-selektiivseid vilja- (2008),
— SOLAS 74 Reg. X[3, B+F

kutseid (DSV) ja raadiotelefonsidet

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
ndudeid kahetooniliste hairesignaalide
generaatorite ja kiirgusklassiga H3E edas-
tamise kohta.

Rida 4/5

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

HSC-

HSC-

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/9,
SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.804(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),
IMO MSC.1/Circ.1460,
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.493-14 (09/15),
ITU-R M.541-10 (10/15),

ITU-R M.1173-1 (03/12).

HSC-

HSC-

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.2:2017-11,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— IEC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Voi

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-3: 2017,

— [EC 61097-9: 1997,

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
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[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

MED/5.10

Kesklaine raadioseade, millega saab saata
ja vastu votta digitaal-selektiivseid vilja-
kutseid (DSV) ja raadiotelefonsidet

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
ndudeid kahetooniliste hairesignaalide
generaatorite ja kiirgusklassiga H3E edas-
tamise kohta.

Rida 5/5

(UUS RIDA)

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/[9,
— SOLAS 74 Reg. IV[10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.804(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1460,

IMO MSC/Circ.862,

EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

Voi:

[EC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61097-3: 2017,

B+D

B+E

B+F

12.8.2020
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1 2 3 4 6
— IMO COMSAR|/Circ.32, — IEC 61097-9: 1997,
— ITU-R M.493-15 (01/19), — IEC 61162 seeriad:
— ITU-R M.541-10 (10/15), IEC 61162-1:2016
— ITU-R M.1173-1 (03/12). IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.
MED/5.11 Tiibikinnitusnduded EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 21.3.2019
(2008),
Kesklaine DSV valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. IV[14, B+E (1)
EN 61162 seeriad,
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Rida 1/5

— IMO  Res.
koodeks) 14,

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

MSC.97(73)-(2000  HSC-

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/9,

— SOLAS 74 Reg. IV[10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,

ETSI EN 301 843-5 V1.1.1:2004-06.
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IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.493-13 (10/09),
ITU-R M.541-9 (05/04),

ITU-R M.1173-1 (03/12).

MED/5.11
Kesklaine DSV valvevastuvotuseade

Rida 2/5

Tiitibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. IV/14,
SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnouded

SOLAS 74 Reg. IV/[9,
SOLAS 74 Reg. IV[10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.804(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

IMO COMSAR|/Circ.32,

ITU-R M.493-14 (09/15),

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1

(2008),
— EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2011

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,
— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,

— ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.

B+D

B+E

B+F

16.3.2017

1.9.2020

(1)
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1 2 3 4 5 6

— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITUR M.1173-1 (03/12).

MED/5.11 Tuidbikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 19.6.2018 29.8.2021

(2008),
Kesklaine DSV valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. IV[14, B+E (11
— EN 61162 seeriad:

— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Rida 3/5

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

HSC-

HSC-

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/[9,
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.804(19),

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITUR M.1173-1 (03/12).

HSC-

HSC-

EN 61162-1 2016,

EN 61162-2:1998,

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014,

EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,

— ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.

0c0T'8°Cl

[ 13 ]

efejea] npir] edooing

LETIY9T 1



1 2 3 4 6
MED/5.11 Taibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 12.8.2023
2008),
Kesklaine DSV valvevastuvStuseade — SOLAS 74 Reg. IV[14, ( ) B+E (1)
— EN 61162 seeriad:
Rida 4/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/9,
— SOLAS 74 Reg. IV[10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.804(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.4.2:2017-11,
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61097-3: 2017,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450:2018,

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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MED/5.11 Tiribikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 12.8.2020
2008),
Kesklaine DSV valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. IV[14, { ) B+E
— EN 61162 seeriad:
Rida 5/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
(UUS RIDA) — IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14, EN 61162-2:1998
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-| EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
koodeks) 14,
EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
Veo- ja toimivusnouded — ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— SOLAS 74 Reg. IV[9, — ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
— SOLAS 74 Reg. IV/10, — ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN IEC 62923-1:2018,
— IMO Res. A.694(17), — EN IEC 62923-2:2018.
— IMO Res. A.804(19), .
O Res. A.804(19) Vi
— MO Res. MSC36(63)-(1994  HSC-| 5 609452002 + IEC 60945 parandus 1
koodeks) 14,
(2008),
— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO COMSAR|Circ.32,
— ITU-R M.493-15 (01/19),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

— IEC 61097-3: 2017,
— IEC 61097-8:1998,
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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MED/5.12 Inmarsat-B SES on vilja jaetud, kuna Inmarsat-B SES teenuse osutamine lopetati 31. detsembril 2016.
MED/5.13 Tutbikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 21.3.2019
Inmarsat-C maapealne laevajaam — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E (I
(2008),
Rida 1/5 — SOLAS 74 Reg. X[3, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.664(16),

Markus Res. A.644(16) kohta: kohaldatakse
itksnes juhul, kui Inmarsat-C maapealne
laevajaam sisaldab EGC funktsioone.

— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res. A.807(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR|/Circ.32.

— EN 61162 seeriad,

— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,

— ETSI EN 300 829 V1.1.1:1998-03,
— ETSI EN 301 843-1 V1.3.1:2012-08.
Voi:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-4:2012,

— IEC 61162 seeriad.
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MED/5.13 Titibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 16.3.2017 1.9.2020
Inmarsat-C maapealne laevajaam — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E (I
(2008),
Rida 2/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.570(14),

— IMO Res. A.664(16),

Markus Res. A.664(16) kohta: kohaldatakse
itksnes juhul, kui Inmarsat-C maapealne
laevajaam sisaldab EGC funktsioone.

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res. A.807(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.306(87),
— IMO MSC|Circ.862,

— IMO COMSAR|/Circ.32.

— EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2011

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-1 V2.1.1:2016-03.
Voi:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— [EC 61097-4:2012,

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1 Ed.4.0:2010-11
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450 Ed.1.0:2011-06
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MED/5.13 Tuibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Inmarsat-C maapealne laevajaam — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E (I
(2008),
Rida 3/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV[10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.570(14),

— IMO Res. A.664(16),

Mirkus Res. A.664(16) kohta: kohaldatakse
itksnes juhul, kui Inmarsat-C maapealne
laevajaam sisaldab EGC funktsioone.

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res. A.807(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR|/Circ.32.

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-1 V2.1.1:2016-03.
Voi:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-4:2012,

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

wlvor 1
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MED/5.13 Taibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 12.8.2023
Inmarsat-C maapealne laevajaam — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E (I
(2008),
Rida 4/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.664(16),

Mirkus Res. A.664(16) kohta: kohaldatakse
itksnes juhul, kui Inmarsat-C maapealne
laevajaam sisaldab EGC funktsioone.

— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res. A.807(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR|Circ.32.

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-1 V2.2.1:2017-11,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Voi

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— [EC 61097-4: 2012,
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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MED/5.13 Tiiibikinnitusnouded — IMO MSC/Circ.862, B+D 12.8.2020
Inmarsat-C maapealne laevajaam — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E
(2008),
Rida 5/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— EN 61162 seeriad:
(UUS RIDA) — IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1V/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.664(16),

Mirkus Res. A.664(16) kohta: kohaldatakse
tiksnes juhul, kui Inmarsat-C maapealne
laevajaam sisaldab EGC funktsioone.

— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res. A.807(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR|/Circ.32.

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-1 V2.2.1:2017-11,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— [EC 61097-4: 2012 +A1:2016+A2:2019,
— IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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MED/5.14 Taibikinnitusnduded IMO MSC/Circ.862, B+D 21.3.2019
Kesklaine/lithilaine raadioseade, millega | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E (I
saab saata ja vastu vdtta DSV, NBDP ja (2008),
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

raadiotelefonsidet

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
ndudeid kahetooniliste hiiresignaalide
generaatorite ja kiirgusklassiga A3H
edastamise kohta.

Rida 1/5

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

HSC-

HSC-

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.806(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.476-5 (10/95),
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.493-13 (10/09),
— ITU-R M.541-9 (05/04),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

HSC-

HSC-

EN 61162 seeriad,

ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5 V1.1.1:2004-06.

0c0T'8°Cl

[ 13 ]

efejea] npir] edooing

SHTlv9r 1



1 2 3 4 5 6
MED/5.14 Tuubikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 16.3.2017 1.9.2020
Kesklaine/lithilaine raadioseade, millega | — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E (1)
saab saata ja vastu vdtta DSV, NBDP ja (2008),
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

raadiotelefonsidet

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
noudeid kahetooniliste hairesignaalide
generaatorite ja  kiirgusklassiga A3H
edastamise kohta.

Rida 2[5

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.806(19),

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

IMO MSC/Circ.862,

IMO MSC.1/Circ.1460,
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.476-5 (10/95),
ITU-R M.492-6 (10/95),
ITU-R M.493-14 (09/15),
ITU-R M.541-10 (10/15),
ITU-R M.625-4 (03/12),
ITU-R M.1173-1 (03/12).

— EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2011

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,
— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
— ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.
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MED/5.14 Taibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Kesklaine/lithilaine raadioseade, millega | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E (I
saab saata ja vastu vdtta DSV, NBDP ja (2008),
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

raadiotelefonsidet

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
ndudeid kahetooniliste hiiresignaalide
generaatorite ja kiirgusklassiga A3H
edastamise kohta.

Rida 3/5

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

HSC-

HSC-

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.806(19),

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.476-5 (10/95),
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

HSC-

HSC-

— EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
— ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.
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MED/5.14 Titibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 12.8.2023
Kesklaine/lithilaine raadioseade, millega | — SOLAS 74 Reg. IV/[14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E (I
saab saata ja vastu votta DSV, NBDP ja (2008),
raadiotelefonsidet — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
ndudeid kahetooniliste hdiresignaalide
generaatorite ja kiirgusklassiga A3H
edastamise kohta.

Rida 4/5

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.806(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.476-5 (10/95),
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15)
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

— EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018,

ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
ETSI EN 300 338-1 V1.4.2:2017-11,
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

IMO MSC/Circ.862.

IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61097-3: 2017,
IEC 61097-9: 1997,
IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

8+T/¥9T 1
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1 2 3 4 5

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,
IEC 62923-1:2018,
[EC 62923-2:2018.

MED/5.14 Tiiibikinnitusnduded IMO MSC/Circ.862, B+D 12.8.2020

Kesklaine/lithilaine raadioseade, millega | — SOLAS 74 Reg. IV/[14, EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E

saab saata ja vastu votta DSV, NBDP ja (2008),

— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

raadiotelefonsidet

Mirkus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata  katsestandardites ~ enam
ndudeid kahetooniliste hdairesignaalide
generaatorite ja kiirgusklassiga A3H
edastamise kohta.

Rida 5/5
(UUS RIDA)

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1V/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.806(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-2000 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO MSC.1/Circ.1460,

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62923-1:2018,

EN [EC 62923-2:2018.

Voi:

— IMO MSC/Circ.862.

0c0T'8°Cl
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1 2 3 4 6
— IMO COMSAR|Circ.32, [EC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),
— ITU-R M.476-5 (10/95),
[EC 61097-3: 2017,
— ITU-R M.492-6 (10/95),
IEC 61097-9: 1997,
— ITU-R M.493-15 (01/19),
IEC 61162 seeriad:
— ITU-R M.541-10 (10/15)
IEC 61162-1:2016
— ITU-R M.625-4 (03/12),
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— ITU-R M.1173-1 (03/12).
[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.
MED/5.15 Taibikinnitusnduded EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 21.3.2019
(2008),
Kesklaine/lithilaine DSV skaneeriv valve- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (I
vastuvotuseade EN 61162 seeriad,
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Rida 1/5

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

HSC-

HSC-

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.806(19),

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,

ETSI EN 301 843-5 V1.1.1:2004-06.

[EC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61097-3:1994,
IEC 61097-8:1998,

IEC 61162 seeriad.

0S7/¥9T 1
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IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.493-13 (10/09),
ITU-R M.541-9 (05/04).

MED/5.15

Kesklaine/lithilaine DSV skaneeriv valve-
vastuvOtuseade

Rida 2[5

Tuiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. IV/14,
SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

Veo- ja toimivusnouded

SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.806(19),

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

IMO COMSAR|Circ.32,

ITU-R M.493-14 (09/15),
ITU-R M.541-10 (10/15),
ITU-R M.1173-1 (03/12).

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1

(2008),
— EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2011

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,
— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
— ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.

— 1IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1

(2008),

— IEC 61097-3:1994,

— [EC 61097-8:1998,

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1 Ed.4.0:2010-11
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

B+D
B+E

B+F

16.3.2017

1.9.2020
(1)
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1 2 3 4 5 6

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja paran-
dusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 Ed.1.0:2011-06.

MED/5.15 Taibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 19.6.2018 29.8.2021
2008),

Kesklaine/lithilaine DSV skaneeriv valve- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, ( ) B+E (11

vastuvotuseade — EN 61162 seeriad:

— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Rida 3/5

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.806(19),

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO COMSAR(Circ.32,

— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
— ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— [EC 61097-3:1994,
— IEC 61097-8:1998,
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)

I[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

7sTlv9T 1
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1 2 3 4 5 6
MED/5.15 Tiiiibikinnitusnouded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 13.9.2019 12.8.2023
2008),
Kesklaine/lithilaine DSV skaneeriv valve- | — SOLAS 74 Reg. IV/[14, { ) B+E (I
vastuvotuseade — EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Rida 4[5

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

IMO  Res. HSC-

koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

Veo- ja toimivusnouded

SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.806(19),

IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

IMO Res. HSC-

koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

IMO Res. MSC.302(87),
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.493-14 (09/15),
ITU-R M.541-10 (10/15),
ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.2:2017-11,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
— ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-3: 2017,
— [EC 61097-8:1998,
— IEC 61097-9: 1997,
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

0c0T'8°Cl
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1 2 3 4 5
MED/5.15 Tiitibikinnitusnouded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 12.8.2020
2008),
Kesklaine/lithilaine DSV skaneeriv valve- | — SOLAS 74 Reg. IV[14, ( ) B+E
vastuvotuseade — EN 61162 seeriad:
— SOLAS 74 Reg. X3, B+F

Rida 5/5
(UUS RIDA)

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. A.806(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.493-15 (01/19),
ITU-R M.541-10 (10/15),
ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09,
— ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— [EC 61097-3: 2017,
— [EC 61097-8:1998,
— [EC 61097-9: 1997,
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

rSTlv9T 1
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1 2 3 4 5 6
MED/5.16 Tutibikinnitusnouded — ETSI EN 301 688 V1.2.1:2016-03, B+D 12.8.2020
Lennunduses kasutatavad kahesuunalised | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E
VHF raadiotelefonid (2008):
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
end. MED/9/5.8 Vi
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
Rida 1/1 koodeks) 14, — ETSI EN 301 688 V1.2.1:2016-03,
Rakendusmdairusega (EL) 2020/1170 | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- | — IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
lisatud uus punkt koodeks) 14, (2008)
Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74/2009 Reg. IV[7,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,
— IMO Res.MSC.80(70),
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ICAO konventsiooni 10. lisa, raadio-
eeskirjad.
MED/5.17 Taiibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 7.12.2018
2008),
Kaasaskantavad ~ kahesuunalised ~ULL | — SOLAS 74 Reg. IV/14, ( ) B+E (1)
raadiotelefonid paidstepaatidele ja -parve- — ETSI EN 300 225 V1.4.1:2004-12,
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

dele
Rida 1/4

— IMO  Res.
koodeks) 14,

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000

MSC.36(63)-(1994  HSC-

HSC-

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. I1I/6,
— IMO Res. A.694(17),

— ETSI EN 301 843-2 V1.2.1:2004-06.
Voi:

— 1IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-12:1996.

0c0T'8°Cl
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— IMO Res. A.809(19),

— IMO Res.
koodeks) 8,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

— IMO Res.
koodeks) 8,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO Res. MSC.149(77),
— ITU-R M.489-2 (10/95).

MED/5.17

Kaasaskantavad ~ kahesuunalised ~ ULL
raadiotelefonid pidstepaatidele ja -parve-

dele
Rida 2/4

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I/6,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.809(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 14,

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— ETSI EN 300 225 V1.5.1:2015-12,
— ETSI EN 301 843-2 V2.1.0:2015-12.
Voi:

— 1IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-12:1996.

B+D
B+E
B+F

16.3.2017

1.3.2019
(1)
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— IMO  Res.
koodeks) 8,

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO Res. MSC.149(77),
— ITU-R M.489-2 (10/95).

MED/5.17

Kaasaskantavad  kahesuunalised  ULL
raadiotelefonid pdastepaatidele ja -parve-
dele

Rida 3[4

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I/6,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.809(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,
— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-

koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.149(77),
— ITU-R M.489-2 (10/95).

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— ETSI EN 300 225 V1.5.1:2015-12,
— ETSI EN 301 843-2 V2.1.1:2016-03.
Voi:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-12:1996 +A1:2017.

B+D
B+E
B+F

19.6.2018

1.11.2020
(1)

0c0T'8°Cl
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3

5

MED/5.17

Kaasaskantavad ~ kahesuunalised ~ ULL
raadiotelefonid paidstepaatidele ja -parve-
dele

Rida 4[4

Titibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994  HSC-

— IMO Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. III/6,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.809(19),

— IMO Res.
koodeks) 8,

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.36(63)-(1994 HSC-

MSC.36(63)-(1994 HSC-

— IMO  Res.
koodeks) 8,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO  Res.
koodeks) 14,

MSC.97(73)-(2000  HSC-

— IMO Res. MSC.149(77),
— ITU-R M.489-2 (10/95).

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— ETSI EN 300 225 V1.5.1:2015-12,
— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11.
Voi:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus
1:2008,

— IEC 61097-12: 1996 +A1:2017.

B+D
B+E
B+F

13.9.2017

MED/5.18

Paiksed kahesuunalised ULL raadiotele-
fonid pdistepaatidele ja -parvedele

Rida 1/2

Tuiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-

koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— ETSI EN 301 466 V1.1.1 (2000-10)
Voi:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-12: 1996.

B+D
B+E
B+F

7.12.2018
(1)
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— SOLAS 74 Reg. 111/6,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.809(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

— ITU-R M.489-2 (10/95).

MED/5.18

Paiksed kahesuunalised ULL raadiotele-
fonid paistepaatidele ja -parvedele

Rida 2/2

Tiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 116,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.809(19),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 8,

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— ETSI EN 301 466 V1.2.1 (2015-12)
Voi:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-12: 1996 + A1:2017.

B+D
B+E
B+F

19.6.2018
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2 3 4 5 6
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,
— ITU-R M.489-2 (10/95).
MED/5.19 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC[Circ.862, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Inmarsat-F77 — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E 1)
2008),
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3, ( ) B+F
— IEC 61097-13:2003,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14, — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- EN 61162-1:2016
koodeks) 14,
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
Veo- ja toimivusnduded EN 61162-450:2011+A1:2016.
— SOLAS 74 Reg. IV/10, voi
— IMO Res. A.570(14), — IMO MSC/Circ.862.
— IMO Res. A.694(17), — IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
— IMO Res. A.808(19), (2008),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-| [EC 61097-13:2003,
koodeks) 14, — IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC- IEC 61162-1:2016

koodeks) 14,
— IMO MS(/Circ.862,
— IMO COMSAR|/Circ.32.

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06) +
parandus 1(2016),

09Z/¥9T 1
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2 3 4 5
MED/5.19 Taidbikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 13.9.2019
Inmarsat-F77 — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E
(2008),
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

HSC-

HSC-

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. 1V/10,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.808(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO COMSAR|Circ.32.

HSC-

HSC-

— [EC 61097-13: 2003,
— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— IMO MSC/Circ.862.

— 1IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1

(2008),
— IEC 61097-13: 2003,
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-

sega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.

0c0T'8°Cl
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1 2 3 4
MED/5.20 Tatbikinnitusnéuded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D
(2008),
Tuletdrjuja kahesuunaline raadiotelefon | — SOLAS 74 Reg. II-2/2. B+E
— ETSI EN 301 843-1 V2.2.1:2017-11,
Rakendusmairusega 2019/1397 lisatud | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. B+F

uus punkt

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74/2014 Reg. 11-2/10.

— IMO Res.A.694(17),

— IMO MSC.1Circ(1616),
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.1174-3 (03/15).

ETSI EN 301 843-2 V2.2. 1 (2017-11),

Plahvatusohtlikus keskkonnas kasutatavate
seadmete ja kaitsestisteemide (ATEX) direk-
tilv 2014/34EL,

kaasaskantavad UHF raadioseadmed:

— ETSI EN 300 720 V2.1.1 (2017-01),

kaasaskantavad VHF raadioseadmed:

— ETSI EN 301 178 V.2.2.2 :2017-04.

IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

ETSI EN 301 843-1 V2.2.1:2017-11,
ETSI EN 301 843-2 V2.2. 1 (2017-11),

Plahvatusohtlikus keskkonnas kasutatavate
seadmete ja kaitsesiisteemide (ATEX) direk-
tiiv 2014/34/EL,

kaasaskantavad UHF raadioseadmed:
— ETSI EN 300 720 V2.1.1 (2017-01),
kaasaskantavad VHF raadioseadmed:

— ETSI EN 301 178 V.2.2.2 :2017-04.

797/v9T 1
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1 2 3 4
MED/5.21 Tiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D
Integreeritud sidestisteem (ICS) — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E
(2008),
Rakendusmairusega 2019/1397 lisatud | — SOLAS 74 Reg. X|/3. B+F

uus punkt

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV[14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A694(17),
— IMO Res. A.811(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1389,
— IMO COMSAR|Circ.32.

— GMDSS-funktsioonide ja ICSi hulka
kuuluvate seadmete puhul kohaldatakse
nende funktsioonide ja seadmete toimi-
vusndudeid.

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62940:2017,

— EN  61924-2:2013 + IEC 61924-2:
parandus 1:2013,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Voi:

— IMO MSC/Circ.862.

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-
sega 2 ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450:2018,
— IEC 62940:2016,

0c0T'8°Cl
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[EC 61924-2:2012 + [IEC 61924-2
parandus 1:2013,

IEC 62288:2014
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.

GMDSS-funktsioonide  ja  ICSi  hulka
kuuluvate seadmete puhul kohaldatakse
nende funktsioonide ja seadmete katsendu-

deid.

MED/5.22

Maapealne laevajaam GMDSSis kasutami-
seks

Rakendusmairusega (EL) 2020/1170
lisatud uus punkt

end. MED/9/5.9.
Rida 1/1

Titibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X[3.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— IMO Res.A694(17),

— IMO  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-
koodeks) 14,

— IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-
koodeks) 14,

— IMO Res.MSC.302(87),
— IMO Res.MSC.434(98),
— IMO MSCCirc.862,

— IMO COMSAR|Circ.32.

IMO MSC/Circ.862,

EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018,

ETSI EN 301 441 V2.1.1:2016,
IEC 61097-16:2019.

Voi:

IMO MSC/Circ.862.

EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

ETSI EN 301 441 V2.1.1:2016,

B+D

B+E

B+F
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— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 ed.

sega 2 ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 61097-16:2019,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Ja lisaks Inmarsati seadmete puhul:

— ETSI ETS 300 460:1996 + A1:1997.

1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja parandu-

6. 1972. aasta COLREGi alusel ndutav varustus

Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad
muudetud reeglid ning asjakohased IMO
resolutsioonid ja ringkirjad

Katsestandardid

Vastavushinda-
mismoodulid

Esmakordne
turule laskmine

Viimane pardale
paigutamine

MED/6.1
Kaigutuled
Rida 1/1

Tiiibikinnitusnouded

— COLREG 72, 1/14. lisa.

Veo- ja toimivusnduded
— COLREG 72, 1/14. lisa,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.253(83).

— EN 14744:2005 + AC:2006,

— EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus
1 (2008).

Voi:
— EN 14744:2005 + AC:2006,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).

B+D
B+E
B+F
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7. Muud ohutusvahendid

Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad
muudetud reeglid ning asjakohased IMO
resolutsioonid ja ringkirjad

Katsestandardid

Vastavushinda-
mismoodulid

Esmakordne
turule laskmine

Viimane pardale
paigutamine

MED/7.1 Tuibikinnitusnduded — 1SO 23269-3:2011. B+D 19.6.2018
Autonoomne  suruShuhingamisaparaat | — SOLAS 74 Reg.II-2/10, Mirkus: Seonduv tulekindel paisteliin (MED B+E
gaasiga tdidetud ruumi sisenemiseks ja 3.44): péasteliini peab kasutama koos hinga-
seal tootamiseks — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3. misaparaadiga ning seda peab olema BrF
voimalik  karabiinhaagi  abil  kinnitada G
{Rakegdusmaarli(sega (EII‘() 3 2018773 aparaadi rakmete voi eraldi voo kiilge, et
isatud wus punkt, vt punkt 3.7) Veo- ja toimivusnduded takistada aparaadi eraldumist paasteliini kasu-
Rida 1/1 tamise ajal. Hingamisaparaadi B votte puhul
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, margitakse laevavarustuse direktiivi kohane
tulekindel paisteliin kohustuslikuks kombi-
— SOLAS 74 Reg. II2/15 neeritud komponendiks.
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3,
— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC-koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC-koodeks) 14,
— IMO MSC.1/Circ.1499.
8. SOLASi konventsiooni II-1. peatiiki alla kuuluv varustus
1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad Vastavushind Esmakord Vii dal
Number ja eseme nimetus muudetud reeglid ning asjakohased IMO Katsestandardid astavus dml'(;l_ srlnal 011; ne timane pardate
resolutsioonid ja ringkirjad mismoodull turule laskmine palgutamme
MED/8.1 Tiitibikinnitusnduded — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504 B+D 22.11.2019
dus 1 (2011),
Veetasemeandurid — SOLAS 74 Reg. 1I-1/22-1, parandus 1 (2011) B+E (1)
— IEC 60529 ed. 2.2 (2013),
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. II-1/25, ¢ (2013) B+F

— SOLAS 74 Reg. I1I/12.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25,
— SOLAS 74 Reg. XH/12.

— IMO Res.MSC.188(79),
— IMO MSC.1/Circ.1291.

997/¥97 1
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Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad
muudetud reeglid ning asjakohased IMO
resolutsioonid ja ringkirjad

Katsestandardid

Vastavushinda-
mismoodulid

Esmakordne
turule laskmine

Viimane pardale
paigutamine

— IMO Res.A.1021(26),
— IMO Res.MSC.188(79),
— IMO MSC.1/Circ.1464 Rev.1.

MED/$.1
Veetasemeandurid

Rida 2/3

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-1/22-1,
— SOLAS 74 Reg. 1I1-1/25,
— SOLAS 74 Reg. III[12.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25,

— SOLAS 74 Reg. XII/12.

— IMO Res.A.1021(26),

— IMO Res.MSC.188(79),

— IMO MSC.1/Circ.1464 Rev.1.

IEC-60092-504:2016,
IEC 60529 ed. 2.2 (2013),
IMO Res.MSC.188(79),
IMO MSC.1/Circ.1291.

B+D
B+E
B+F

16.3.2017

13.9.2022
(1)

MED/$.1
Veetasemeandurid

Rida 3/3

Tiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-1/22-1,
— SOLAS 74 Reg. II-1/25,
— SOLAS 74 Reg. III[12.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25,
— SOLAS 74 Reg. XII/12.
— IMO Res.A.1021(26),
— IMO Res.MSC.188(79),
— IMO MSC.1/Circ.1572.

IEC-60092-504:2016,

[EC 60529 Ed. 2.2: 2013 + parandus
1:2013 ja parandus 2: 2015,

IMO Res.MSC.188(79),
IMO MSC.1/Circ.1291.

B+D
B+E
B+F

13.9.2019
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9. Varustus, mille puhul ei ole laevavarustuse direktiivi kohaseks sertifitseerimiseks vajalikud standardid veel
tijelikud
9. jao suhtes kohaldatav markus.
Laevavarustuse direktiivi kohaseks sertifitseerimiseks vajalikud standardid loetakse taielikuks, kui:
IMO sitted, mis kasitlevad
— tiitibikinnitust,
— veondudeid ja
— katsestandardeid,
on kittesaadavad ja asjakohased.

1. Pdidstevahendid

Nr Eseme nimetus
MED/9/1.1 Radarpeegeldi paisteparvedele
MED/9/1.2 Veeiilikondade materjalid
MED/9/1.3 Piistepaatide vOi -parvede veeskamisseadmed
MED/9/1.5 Valjuhiildiside ja tildhéiresiisteem (tuletdrjehdire seadmena kasutamise korral kohaldatakse
punkti A.1/3.53)

2. Merereostuse vdltimise vahendid

Nr Eseme nimetus
MED/9/2.3 Seadmed, mis kasutavad muid samavéirseid meetodeid NOx-heite vihendamiseks pardal
MED/9/2.4 Seadmed, mis kasutavad SOx-heite piiramiseks muid tehnilisi meetodeid
MED/9/2.5 Pardal asuvad NOx analiisaatorid, mida kasutatakse muu mddtmismeetodi kui NOx tehni-
lise koodeksi 2008 otsese mddtmis- ja seiremeetodi kohaselt

3. Tulekaitsevahendid

Nr Eseme nimetus
MED/9/3.8 Ohutuslamp
MED/9/3.9 Kemikaalidele vastupidav kaitseriietus
MED/9/3.13 Surudhusiisteemi toitega hingamisaparaat (kiirlaev)
MED/9/3.21 Virviruumide ja tuleohtlike vedelike ruumide tulekustutussiisteemide osad
MED/9/3.24 Teisaldatavad vahugeneraatorid
MED/[9/3.26 Majapidamises kasutatavad gaasikiittesiisteemid (osad)
MED/9/3.27 Paiksete gaaskustutussiisteemide (CO,) osad
MED/9/3.31 Survevett pihustavad kasitsi kaitatavad siisteemid
MED/9/3.33 Tuletdrjevoolikud diameetriga > 52 mm
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4. Navigatsiooniseadmed

Nr Eseme nimetus
MED/9/4.11 Uhendatud GPS-/GLONASS-seadmed
MED/9/4.20 Kiirlaeva teekonna kontrollimise siisteem
MED/9/4.33 Laevateekonna kontrollimise siisteem (tootab, kui laeva kiirus on vihemalt 30 solme)
MED/9/4.37 Elektrooniline inklinomeeter

5. Raadioseadmed

Nr

Eseme nimetus

MED/9/5.8

,Lennunduses kasutatavad kahesuunalised VHF raadiotelefonid” on iile viidud punkti
MED/5.16.

6. 1972. aasta COLREGi alusel noutav varustus

Nr Eseme nimetus
MED/9/6.2 Helisignaalseadmed
MED/9/6.4 Kahepoolne kone- ja andmeside telemeditsiinilise abiteenusega
MED/9/6.5 Ahtri suunas paigaldatud helisignaalsiisteem saate- ja hddamanoovritest teatamiseks

7. Muud ohutusvahendid

Nr Eseme nimetus
MED/9/7.1 Lastimisseade
MED/9/7.2 Puistlastilaevade veetasemeandurid

8. SOLASi konventsiooni II-1. peatiiki alla kuuluv varustus

Nr

Eseme nimetus

MED/9/8.1

Generaatori kidivitusseadmed kiilma ilma puhuks
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