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KOMISJONI MAARUS (EL) 2016/919,
27. mai 2016,

Euroopa Liidu raudteesiisteemi juhtkiskude ja signaalimise
allsiisteemide koostalitluse tehnilise kirjelduse kohta

(EMPs kohaldatav tekst)

Artikkel 1

Reguleerimisese

Voetakse vastu Euroopa Liidu raudteesiisteemi juhtkdskude ja signaali-
mise allsiisteemi koostalitluse tehniline kirjeldus (KTK), mis on esitatud
lisas.

Artikkel 2

Kohaldamisala

YM1
1.  KTK kehtib raudteesiisteemi koigi uute, tdiendatud voi uuendatud
raudteeddrsete ja rongisiseste juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide
suhtes, mis on madratletud Euroopa Parlamendi ja ndukogu
direktiivi (EL) 2016/797 (') 1I lisa punktides 2.3 ja 2.4. Lisa punkti
7.2.1a kohaldatakse kdikide olemasoleva rongisisese allsiisteemi muuda-
tuste suhtes.

2. KTK ei kehti raudteesiisteemi olemasolevate raudteeddrsete ja
rongisiseste juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide kohta, mis on
kdesoleva madruse joustumise pdeval mis tahes liikmesriigi raudtee-
vorgus tdielikult voi osaliselt juba kasutusele voetud, vilja arvatud jarg-
mistel juhtudel:

a) allsiisteemi tuleb uuendada voi tdiendada kooskolas kidesoleva
médruse lisa punktiga 7 voi

b) siisteemi kasutusala laiendatakse vastavalt direktiivi (EL) 2016/797
artikli 54 16ikele 3 ning sel juhul kohaldatakse kédesoleva midruse
lisa punkti 7.4.2.4 sitteid.

4. Kdiesoleva KTK tehniline ja geograafiline kohaldamisala on
méadratletud lisa punktides 1.1 ja 1.2.

(") Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2016. aasta direktiiv (EL) 2016/797
Euroopa Liidu raudteesiisteemi koostalitluse kohta (ELT L 138, 26.5.2016,
Ik 44).
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Artikkel 3
Avatud punktid ja erijuhtumid

1. Iga liikmesriik saadab kuue kuu jooksul alates kdesoleva mééruse
joustumisest teistele liikkmesriikidele ja komisjonile nimekirja asutustest,
kes on M1 direktiivi (EL) 2016/797 artikli 14 <« kohaselt méératud
korraldama vastavushindamise ja -tdendamise menetlusi jdrgmistel
juhtudel:

a) lisas G tdpsustatud avatud punktid;

b) lisa punktis 7.6.2 sitestatud erijuhtumid.

2. Kui liikmesriik on selle teabe juba komisjoni eelmiste otsuste
kohaselt saatnud, loetakse see kohustus tema poolt tdidetuks.

Artikkel 4

Edasijoudnud arengujirgus projektid

Direktiivi 2008/57/EU artikli 9 15ike 3 kohaselt peab iga liikmesriik
edastama komisjonile loetelu oma territooriumil rakendatavatest projek-
tidest, mis on edasijoudnud arengujargus. Loetelu tuleb saata aasta
jooksul alates kdesoleva miéruse joustumisest.

Artikkel 6

Rakendamine

1. Tarnijad ja kasutuselevotuloa taotlejad peavad tagama, et koik
artikli 2 1dikes 1 osutatud seadmed ja seadmed, mida plaanitakse kasu-
tada artikli 2 16ikes 3 osutatud vorkudes, vastavad kdesoleva midruse
lisas sdtestatud KTK-le.

2. Teavitatud asutused tagavad, et kdesoleva médruse lisas esitatud
KTK-1 ja eriti selle punktis 6 médratletud sitetel pdhinevad tdendid on
vilja antud » M1 direktiivi (EL) 2016/797 artiklite 10 ja 15 < kohase
vastutuse piires.

3. Riiklikud ohutusasutused peavad Euroopa Parlamendi ja ndukogu
» M1 direktiivi (EL) 2016/798 (1) artikli 16 < kohaselt tagama oma
vastutuse piires, et kdik artiklis 2 osutatud seadmed ja seadmed, mis on
nende territooriumil kasutusele vdetud, vastavad kidesoleva méiruse lisas
sétestatud KTK-le.

(") Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2016. aasta direktiiv (EL) 2016/798
raudteeohutuse kohta (ELT L 138, 26.5.2016, 1k 102).
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4. Liikmesriigid koostavad riikliku rakenduskava, milles kirjeldatakse
nende tegevusi kdesoleva KTK nduete tditmiseks kooskolas lisa punk-
tiga 7 ja sdtestatakse etapid tdielikult koostalitlusvoimeliste juhtkédskude
ja signaalimise allsiisteemide rakendamiseks.

5. Liikmesriigid saadavad riikliku rakenduskava teistele liikmesriiki-
dele ja komisjonile aasta jooksul alates kdesoleva méiéruse joustumisest.

Artikkel 7

Arendusaluse 3 spetsifikatsioonidele vastavate ETCSi rongisiseste
seadmete kiideldavus

Agentuur koostab komisjonile 1. jaanuariks 2018 aruande arendusaluse
3 spetsifikatsioonidele vastavate ETCSi rongisiseste seadmete kéidelda-
vuse kohta. Komisjon esitab selle direktiivi 2008/57/EU artikli 29 15ikes
1 osutatud komiteele ja votab asjakohased meetmed.

Artikkel 8
B-Klassi siisteemid
Liikmesriigid peavad tagama, et B-klassi siisteemide funktsioonid,
toimivus ja liidesed vastavad ka edaspidi pracgu kehtivatele tehnilistele

kirjeldustele, vilja arvatud muudatuste puhul, mida on vaja nende
siisteemide ohutusega seotud vigade parandamiseks.

Artikkel 9
ELi rahastatavad projektid

1. ETCS paigaldatakse Euroopa fondidest rahalist toetust saavate
raudteetaristuprojektide kaigus, kui:

1) juhtkdskude ja signaalimise allslisteemi rongi turvangusiisteem
paigaldatakse esmakordselt;

2) juba kasutatava raudteedidrse juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemi
rongi turvangusiisteemi tdiendatakse ning see tdiendamine muudab
allstisteemi funktsioone voi toimivust.

2. Komisjon vdib iilaltoodud ldigetes kehtestatud kohustuse suhtes
teha erandi, kui signaalsiisteemi uuendatakse lithikestel (vdhem kui
150 km) ja eraldiseisvatel liinildikudel, eeldusel, et ETCS paigaldatakse
enne jargmisest kahest tdhtajast varasemat:

— viis aastat pérast projekti 10ppu;

— kuupéev, mil liinildik ithendatakse ETCSiga varustatud teise liiniga.
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3. Asjaomane liikmesriik edastab komisjonile toimiku koos projekti
majandusanaliiiisiga, mis tdestab, et ERTMSi kasutusele vGtmisel
eelmises 10ikes margitud kahest tdhtajast varasemal on markimisvaérne
majanduslik ja/vdi tehniline eelis vorreldes selle kasutusele votmisega
ELi rahastatud projekti kiigus.

4.  Komisjon tutvub toimiku ja liikmesriigi esitatud meetmetega ning
teatab oma jareldustest »MI1 direktiivi (EL) 2016/797 artikli 51
16ikes 1 <« osutatud komiteele. Kui komisjon teeb erandi, peab liikkmes-
riikk tagama, et ERTMS paigaldatakse enne 1dikes 2 nimetatud kahest
téhtajast varasemat tihtaega.

5. Erand ei takista M1 komisjoni rakendusmésruse (EL) 2017/6 (')
artikli 2 16ike 1 ja kéesoleva médruse lisa punkti 7.4.1.1 <« kohaldamist.

Artikkel 10

Vigade parandamine

Kui avastatakse vead, mille tottu ei saa tavapirast teenust pakkuda,
esitab agentuur voimalikult kiiresti omal algatusel vdi komisjoni taot-
lusel lahendused nende vigade parandamiseks ja hinnangu selle kohta,
milline on nende moju olemasoleva ERTMSi kasutuselevotu iihilduvu-
sele ja stabiilsusele. Sellisel juhul saadab agentuur komisjonile selliste
lahenduste ja hinnangu kohta arvamuse. Komisjon analiiiisib agentuuri
arvamust koos direktiivi (EL) 2016/797 artikli 51 1dikes 1 osutatud
komiteega ja vOib soovitada, et agentuuri arvamuses tdpsustatud lahen-
dusi kohaldataks kuni KTK jdrgmise lédbivaatamiseni.

Artikkel 11
ERTMSi tulevikurakendused

1.  Véttes arvesse Shift2Rail'ist ja agentuurilt saadavat panust, esitab
komisjon 2021. aasta juuniks aruande jirgmise pdlvkonna sidesiisteemi
médratlemise kohta. Aruanne sisaldab sellele siisteemile iilemineku
tingimusi ja vOimalikke strateegiaid, vottes nduetekohaselt arvesse
siisteemi- ja spektrinduete kooseksisteerimist.

2. Kui agentuur on esitanud arvamuse koos aruandes ERA-REP-150
kindlaks médratud ERTMSi tulevikurakenduste kirjelduste kavandiga,
peavad tarnijad ja varajased rakendajad neid kirjeldusi oma katseprojek-
tides kasutama ning teavitavad sellest agentuuri.

(") Komisjoni 5. jaanuari 2017. aasta rakendusmiirus (EL) 2017/6 Euroopa

raudteeliikluse juhtimissiisteemi Euroopa arenduskava kohta (ELT L 3,
6.1.2017, 1k 6).
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Artikkel 11a

ERTMSIi iihilduvus ja edasine léibivaatamine

1. 1. juuniks 2020 peab agentuur saatma komisjonile aruande ETCS
siisteemi tihilduvuse (edaspidi ,,ESC — ETCS system compatibility”) ja
raadiosiisteemi iihilduvuse (edaspidi ,,RSC— radio system compatibi-
lity”) rakendamise kohta. Aruanne peab sisaldama hinnangut ESC ja
RSC eri liikide kohta ning vdimaluse kohta vdhendada ESC ja RSC
tiilipide tehnilisi erinevusi. Liikmesriigid esitavad agentuurile analiiiisi
1opuleviimiseks vajaliku teabe.

2. 1. detsembriks 2021 peab komisjon agentuurilt saadud teabe
pohjal médrama kindlaks vajalikud sammud selleks, et kaotada katsed
voi kontrollid, millega tdendatakse rongisisese seadmestiku iihilduvust
erinevate ERTMSi raudteeédérsete rakendustega, eelkdige aga selleks, et
saavutada tehniliste ja kdituseeskirjade tihtlustamine liikmesriigi tasandil
ja liikkmesriikide vahel. Liikmesriigid esitavad komisjonile ja agentuurile
analiiiisi 16plikuks valmimiseks vajaliku teabe.

3. 1. detsembriks 2020 peab agentuur saatma komisjonile aruande
vOimaluse kohta lisada raudteeddrse ja rongisisese juhtkdskude ja
signaalimise siisteemi arhitektuuri tdiendavaid elemente, eelkdige
selleks, et saavutada tulevikukindel konstruktsioon, lihtsustades tippteh-
noloogia kasutamist ja tagades tagasiiihilduvuse.

Artikkel 12

Kehtetuks tunnistamine

Otsus 2012/88/EL tunnistatakse kehtetuks.

Artikkel 13

Uleminekusitted

Otsuse 2012/88/EL MII lisa punktid 7.3.1, 7.3.2, 7.3.4 ja 7.3.5
kehtivad kuni maédruse (EL) nr 1315/2013 artikli 47 16ikes 2 osutatud
rakendusaktide kohaldamise kuupéevani.

2. Liikmesriigid vdivad iiksnes pdhjendatud juhtudel lubada taotle-
jatel jétta kohaldamata lisa punkt 7.4.2.1 vastavalt direktiivi (EL)
2016/797 artikli 7 16ike 1 punktile a projektide suhtes, mille puhul
vOimalus kohaldada lisa punkti 7.4.2.3 on olemas v3i on aegunud.
Lisa punkti 7.4.2.3 kohaldamine ei ndua direktiivi (EL) 2016/797
artikli 7 16ike 1 punkti a kohaldamist.

3. Ilma et see piiraks lisa punktide 6.1.2.4 ja 6.1.2.5 kohaldamist,
voivad taotlejad jétkata médruse (EL) 2016/919 algversiooni sitete (ja
agentuuri asjakohaste arvamuste) kohaldamist, kui nad taotlevad luba:
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a) raudteeddrsete siisteemide projektide jaoks, mis on kédesoleva
madruse joustumise kuupédeval edasijoudnud arengujérgus, ja

b) rongisiseste siisteemide projektide jaoks, mida arendatakse vastavalt
lisa A tabelis A.2 loetletud ERTMSi tehniliste kirjelduste kogumi-
kule nr 2 voi 3, mis on kdesoleva méddruse joustumise kuupdeval
edasijoudnud arengujéirgus.

Artikkel 14

Joustumine

Kéesolev miérus joustub kahekiimnendal péeval pérast selle avaldamist
Euroopa Liidu Teatajas.

Kéesolev médrus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav kdikides
litkkmesriikides.
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LISA

Euroopa Liidu raudteesiisteemi juhtkiiskude ja signaalimise allsiisteemide

1.1.
1.2.

1.3.

2.1.
2.2.

2.3.

3.1

3.2.
3.2.1.
3.2.2.
3.2.3.
3.2.4.
3.255.
3.2.5.1.
3.25.1.1
32512

3.2.6.

4.2.

4.2.1.

42.1.1.
42.1.2.
4.2.2.
4.2.3.
4.2.4.
42.4.1.
42.42.

4.2.4.3.

koostalitluse tehniline kirjeldus

SISUKORD

Sissejuhatus

Tehniline kohaldamisala

Geograafiline kohaldamisala

Kéesoleva KTK sisu

Allsiisteemi moiste ja ulatus

Sissejuhatus

Ulatus

Raudteedirsed rakendusastmed (ETCS)

Juhtkéskude ja signaalimise allslisteemide olulised nduded
Uldine teave

Juhtkéskude ja signaalimise allslisteemide spetsiifilised aspektid
Ohutus

Tookindlus ja kdideldavus

Tootervishoid

Keskkonnakaitse

Tehniline tihilduvus

Mehaaniline tihilduvus

Fiisilised keskkonnatingimused

Raudtee elektromagnetiline ihilduvus
Juurdepadsetavus

Allsiisteemi iseloomustus

Sissejuhatus

Pohiparameetrid

Nouete iilevaade

Juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemide osad
Allstisteemide funktsionaalsed ja tehnilised kirjeldused

Juhtkéskude ja signaalimise tookindlus, kdideldavus ja ohutusoma-
dused, mis on seotud koostalitlusvdimega

Ohutus

Kaiideldavus ja tookindlus

Rongisisesed ETCS-funktsioonid
Raudteedédrsed ETCS-funktsioonid

Mobiilside funktsioonid raudteedele — GSM-R
Pohisidefunktsioon

Koneside- ja operatiivsidepidamisrakendused

ETCSi andmesiderakendused
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4.2.5.
4.2.5.1.
4252,
4.2.5.3.
4.2.6.
4.2.6.1.
4.2.6.2.
4.2.6.3.
4.2.7.
42.7.1.
4.2.7.2.
4.2.7.3.
4.2.74.
4.2.7.5.
4.2.8.
4.2.9.
4.2.10.

4.2.11.

4.2.12.
4.2.13.
4.2.14.
4.2.15.

4.2.16.

4.2.17.
4.2.17.1.
4.2.17.2.

4.3.

43.1.
43.2.
4.33.

43.4.

4.6.
4.7.
4.8.
4.9.

ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed

Raadioside rongiga

Eurobalise’i side rongiga

Euroloopi side rongiga

Rongisisesed juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide siseliidesed
ETCS ja B-klassi turvanguseadmed

Liides GSM-R raadioandmeside ja ETCSi vahel

Léabisdidu modtmine

Raudteedérsed juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide siseliidesed
RBCde-vaheline funktsiooniliides

RBC/RBC

GSM-R/raudteeddrne ETCS

Eurobalise/LEU

Euroloop/LEU

Votmehaldus

ETCS-ID haldamine

Raudteedérsed rongituvastussiisteemid

Veeremi ning raudteeddrsete juhtimis- ja signaalimisseadmete elek-
tromagnetiline tihilduvus

ETCSi DMI (juhi-masina-liides)

GSM-Ri DMI (juhi-masina-liides)

Jérelevalveotstarbelise andmesalvestuse liides
Raudteedérsete juhtimis- ja signaalimisobjektide ndhtavus

Juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemides kasutatavate seadmete
ehitamine

ETCS:i ja raadiosiisteemi iihilduvus
ETCSi siisteemi iihilduvus
Raadiosiisteemi iihilduvus

Teiste allsiisteemide liideste funktsionaalsed ja tehnilised spetsifikat-
sioonid

Kaitamise ja litkluskorralduse allsiisteemi liides
Veeremi allsiisteemi liides

Infrastruktuuri allsiisteemi liidesed
Energiavarustuse allsiisteemi liidesed
Kasutuseeskirjad

Hoolduseeskirjad

Seadme tootja vastutus

Taotleja vastutus allsiisteemi kontrollimisel
Ametialane padevus

Tootervishoiu ja tédohutuse tingimused
Registrid

Marsruudi tihilduvuse kontrollid enne lubatud veeremiiiksuste kasu-
tamist
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5.1

5.2

5.2.1.

52.2.

5.3.

6.1.1.1.

6.1.1.2.

6.1.1.3.

6.1.2.1.

6.1.2.2.

6.1.2.3.

6.1.2.4.

6.1.2.5.

6.2.

6.2.1.

6.2.2.

6.2.3.

6.2.4.

6.2.4.1.

6.2.4.2.

6.3.

6.3.2.1.

6.3.2.2.

6.3.2.3.

6.4.1.

Koostalitluse komponendid

Maédratlus

Koostalitluse komponentide loetelu
Koostalitluse pdhikomponendid

Koostalitluse komponentide rithmitamine
Komponentide toimivus ja tehnilised nditajad

Komponentide vastavuse ja/vdi kasutussobivuse hindamine ning
allsiisteemide vastavustdendamine

Sissejuhatus

Uldpdhimétted

Pohiparameetrite jargimine

Olulised nduded, mis on tdidetud riiklike eeskirjade kohaselt
KTK nduete osaline tditmine

ETCSi ja GSM-Ri katsetamise pdhimdtted
Pohimote

Katsestsenaariumid

Katsestsenaariumide nduded

ETCS:i siisteemi iihilduvuse nduded
Raadiosiisteemi iihilduvuse néuded
Koostalitluse komponendid

Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide koostalitluse komponen-
tide vastavushindamise menetlused

Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide koostalitluse komponen-
tide moodulid

Vastavushindamise nduded

Erikiisimused

Rongisisese ETCSi kohustuslikud katsed

Spetsiaalne andmeedastusmoodul (STM)

Juhtkéskude ja signaalimise allsiisteemid

Juhtkéskude ja signaalimise allsiisteemide hindamise menetlused
Juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemide moodulid
Rongisisene allsiisteem

Raudteedédrne allsiisteem

Moodulite kasutamise tingimused rongisiseste ja raudteedérsete
allsiisteemide puhul

Rongisisese allsiisteemi hindamise nduded

ETSCi ja raadiostisteemi iithilduvuse kontrollid
Raudteedérse allsiisteemi hindamise nduded

KTK nduete osalise tditmise korral kohaldatavad satted

Juhtkéskude ja signaalimise allsiisteemide osade hindamine
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6.4.2.

6.4.3.

6.43.1.

6.4.3.2.

6.4.3.3.

6.4.4.

6.5.

7.1.

7.2.

7.2.1.

7.2.1a.

7.2.1a.1.

7.2.1a.2.

7.2.1a.3.

7.2.1b.

7.2.1b.1.

7.2.1b.2.

7.2.1b.3.

7.2.1b.4.

7.2.2.

7.2.3.

7.2.4.

7.2.5.

7.2.6.

7.3.

7.4.

7.4.1.

7.4.1.

7.4.2.

7.4.2.1.

7.42.2.

Hindamine riiklike eeskirjade kohaldamise korral

Nouete osaline tditmine seoses KTK piiratud kohaldamisega
Koostalitluse komponendid

Allsiisteemid

Tdendite sisu

Vastavustdendamise vaheteatis

Vigade haldamine

Juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemide KTK rakendamine
Sissejuhatus

Uldiselt kohaldatavad normid

Juhtkéskude allsiisteemi vdi selle osade tdiendamine vdi uuendamine
Olemasoleva rongisisese allsiisteemi muudatused

Rongisiseste juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide muudatuste
juhtimise eeskirjad

Tingimused rongisiseste ETCS-funktsioonide muutmiseks, mis ei
mdjuta peamisi konstruktsiooniomadusi

Tingimused raudteedele mdeldud rongisiseste mobiilside funktsioo-
nide muutmiseks, mis ei mdjuta peamisi konstruktsiooniomadusi

Olemasoleva raudteeddrse allsiisteemi muudatused

Raudteeddrsete juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide muudatuste
juhtimise eeskirjad

Tingimused raudteedédrsete ETCS-funktsioonide muutmiseks, mis
eeldab uut kasutuselevotuluba juhul, kui need ei ole tdidetud

Tingimused raudteedele mdeldud raudteedédrsete mobiilside funkt-
sioonide muutmiseks, mis eeldab uut kasutuselevdtuluba juhul, kui
need ei ole tdidetud

Maju juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide rongisiseste ja raud-
teeddrsete osade tehnilisele iihilduvusele

Olemasolevad siisteemid

Spetsiaalsete andmeedastusmoodulite kéttesaadavus
B-klassi lisaseadmed A-klassi seadmetega varustatud liinil
A-klassi ja B-klassi seadmetega veeremid
Kohustuslike ja valikuliste funktsioonide tingimused
GSM-Ri spetsiifilised rakenduseeskirjad
Raudteedérsed rajatised

Rongisisesed seadmed

ETCSi spetsiifilised rakenduseeskirjad
Raudteedirsed rajatised

Kiirraudteevorgustik

Rongisisesed seadmed

Uued veeremiiiksused

Olemasolevate veeremiiiksuste tdiiendamine ja uuendamine
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7.4.2.3.

7.4.2.4.

7.4.3.

7.4.4.

7.4a.

7.5.

7.6.

7.6.1.

7.6.2.

7.6.2.1.

7.6.2.2.

7.6.2.3.

7.6.2.4.

7.6.2.5.

7.6.2.6.

7.6.2.7.

7.6.2.8.

7.6.2.9.

7.6.2.10.

7.6.2.11.

Lisa A

Lisa B

Lisa C

Lisa D

Lisa E

Lisa F

Lisa G

1.1.

KTK nouete kohaldamine uute veeremiiiksuste suhtes iileminekue-
tapil

Kasutusala laiendamise eeskirjad olemasolevatele veeremiiiksustele
Riiklikud nduded
Riiklikud rakenduskavad

ETCSi ja raadiosiisteemi ihilduvuse kontrollide rakendamise
eeskirjad

Rongituvastussiisteemide spetsiifilised rakenduseeskirjad
Erijuhtumid
Sissejuhatus
Erijuhtumite loetelu
Belgia
Uhendkuningriik
Prantsusmaa

Poola

Leedu, Lati ja Eesti
Rootsi

Luksemburg
Saksamaa

Itaalia

TSehhi Vabariik

Madalmaad

SISSEJUHATUS

Tehniline kohaldamisala

Kéesolev KTK kisitleb rongisisest juhtkdskude ja signaalimise allsiis-
teemi ning raudteedérset juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi.

Kiesolevat KTKd kohaldatakse KTK punktis 1.2 (,,Geograafiline ko-
haldamisala”) maéératletud raudteevorgu raudteedérse juhtkdskude ja
signaalimise allsiisteemi ning veeremi rongisiseste juhtkdskude ja
signaalimise allsiisteemi kohta, mida raudteevdrgus kasutatakse (vOi
kavatsetakse kasutada). Konealune veerem kuulub iihe jérgnevalt
loetletud tiiiibi alla (vastavalt M1 direktiivi (EL) 2016/797 T lisa
punkti 2 <« méiratlusele):

1) vedurid ja reisijavagunid, sealhulgas diisel- ja elektrivedurid,
iseliitkuvad diisel- ja elektrirongid ning juhikabiiniga varustatud
reisivagunid,
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1.2.

1.3.

2) eriveerem, nditeks teemasinad, kui need on varustatud juhikabii-
niga ja ette ndhtud transpordireziimis oma ratastel kasutamiseks.

See veeremiiiksuste loetelu holmab ka selliseid veeremiiiksusi, mis on
spetsiaalselt projekteeritud kasutamiseks eri liiki kiirliinidel, mida on
kirjeldatud punktis 1.2 (,,Geograafiline kohaldamisala™).

Geograafiline kohaldamisala

Kiesoleva KTK geograafilisse kohaldamisalasse kuulub kogu raud-
teestlisteemi vorgustik, mida on kirjeldatud direktiivi (EL) 2016/797
I lisa punktis 1 ning millest on vélja arvatud direktiivi (EL) 2016/797
artikli 1 ldigetes 3 ja 4 kirjeldatud juhud.

KTKd kohaldatakse 1435 mm, 1520 mm, 1 524 mm, 1 600 mm ja
1 668 mm roopmelaiusega vorkude suhtes. Seda ei kohaldata siiski
kolmanda riigi vorguga iihendatud 1 520 mm rodpmelaiusega liihi-
keste piiriiiletusldikude suhtes.

Kiesoleva KTK sisu

Vastavalt M1 direktiivi (EL) 2016/797 artikli 4 15ikele 3 « on
kéesoleva KTK eesmirk jargmine:

1) sétestada ettendhtud kohaldamisala — 2. peatiikk (,,Allsiisteemi
mdiste ja ulatus”);

2) kehtestada olulised nduded juhtkdskude ja signaalimise allsiistee-
mide ja nende liideste kohta teiste allslisteemidega — 3. peatiikk
(,,Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide olulised nouded”);

3) ndha ette funktsionaalsed ja tehnilised kirjeldused, millele allsiis-
teemid ja nende liidesed teiste allsiisteemidega peavad vastama —
4. peatiikk (,,Allsiisteemi iseloomustus”);

4) maidrata kindlaks koostalitluse komponendid ja liidesed, mida
reguleeritakse Euroopa tehniliste kirjeldustega, sealhulgas Euroopa
standarditega, et saavutada koostalitlusvdime liidu raudteesiisteemi
piires — 5. peatiikk (,,Koostalitluse komponendid”);

5

~

médrata kindlaks iga kasitletava juhtumi puhul rakendatavad
menetlused, mida tuleb kasutada koostalitluse komponentide
vastavuse vOi kasutussobivuse hindamisel ja allsiisteemide EU
vastavustdendamisel — 6. peatilkk (,Komponentide vastavuse
ja/voi kasutussobivuse hindamine ja allsiisteemide vastavustdenda-
mine”);

6) sitestada kdesoleva KTK rakendamise strateegia — 7. peatiikk
(,,Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide KTK rakendamine™);

7) sdtestada allsiisteeme kiitavate ja hooldavate ning KTKd rakenda-
vate tootajate ametialased padevused ning to6tervishoiu ja t66o-
hutuse tingimused — 4. peatiikk (,,Allsiisteemi iseloomustus”);
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2.2.

8) osutada sitetele, mida kohaldatakse olemasolevate allsiisteemide
suhtes, eclkdige imberehitamise ja uuendamise korral ning sellise
muutmise korral, mis eeldab uue kasutuselevdtuloa taotlemist
veeremi vOi raudteeddrse allsiisteemi puhul — 7. peatiikk (,,Juht-
kaskude ja signaalimise allsiisteemide KTK rakendamine™);

9

~

osutada allsiisteemide parameetritele, mida raudteeveo-ettevotja
peab kontrollima, ja menetlustele, mida ta peab kohaldama kone-
aluste parameetrite kontrollimiseks pérast veeremiiiksuse turule
laskmise loa védljaandmist ja enne veeremiiiksuse esimest kasutus-
korda, et tagada veeremiiiksuste ja nende kasutamismarsruutide
vastastikune thilduvus — 4. peatiikk (,,Allsiisteemide iseloo-
mustus”).

Vastavalt M1 direktiivi (EL) 2016/797 artikli 4 1dikele 5 € on
erijuhtumitele viidatud 7. peatiikis (,,Juhtkdskude ja signaalimise
allstisteemide KTK rakendamine”).

Kéesoleva KTK 4. peatiikis (,,Allstisteemi iseloomustus”) on kehtes-
tatud kditamis- ja hoolduseeskirjad, mida kohaldatakse eespool punk-
tides 1.1 ja 1.2 viidatud kohaldamisalal.

ALLSUSTEEMI MOISTE JA ULATUS

Sissejuhatus

Juhtkéskude ja signaalimise allstisteemid on direktiivi (EL) 2016/797
II lisas méératletud jargmiselt:

a) ,raudteeddrne kontroll ja signaalimine” — koik raudteedérsed
seadmed, mis on vajalikud ohutuse tagamiseks ning selleks, et
kontrollida ja juhtida raudteevorgustikus liiklemise loaga rongide
liikumist;

b) ,rongisisene kontroll ja signaalimine” — kdik rongisisesed
seadmed, mis on vajalikud ohutuse tagamiseks ning selleks, et
kontrollida ja juhtida raudteevorgustikus liiklemise loaga rongide
litkumist.

Juhtkéskude ja signaalimise allsiisteemide omadused on jargmised:

1) funktsioonid, mis on vajalikud raudteeliikluse ohutuks juhtimiseks
ja toimimiseks, sealhulgas halvenenud tingimustes ();

2) liidesed,

3) oluliste nduete tditmiseks vajalik toimivustase.

Ulatus

Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi KTKs on tdpsustatud ainult
need nduded, mida on vaja liidu raudteesiisteemi koostalitlusvdime ja
olulistele nduetele vastavuse tagamiseks (?).

(") Halvenenud tingimused on tdrgete kisitlemiseks loodud to6tingimused. Juhtkdskude ja
signaalimise allslisteemide kavandamisel on nendega arvestatud.

(®) Juhtkéskude ja signaalimise allsiisteemi KTKSs ei ole praegu tépsustatud koostalitlusnduet

blokeerimisseadmete, iilesdidukohtade ning juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi
teatud muude elementide suhtes.
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Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemid koosnevad jargmistest
osadest:

1) rongiturvangusiisteem,

2) raadio-héalside,

3) andmeside,

4) rongituvastus.

A-klassi rongiturvangusiisteem on ETCS (') ja A-klassi raadiosiisteem
on GSM-R.

A-klassi rongituvastussiisteemi puhul on kdesolevas KTKs sitestatud
ainult nduded liidestele teiste allsiisteemidega.

Uleeuroopalise raudteevdrgu B-klassi siisteemid on piiratud
hulk rongiturvangu- ja raadio-hiélsidesiisteeme, mis olid {ileeuroopa-
lises raudteevorgus kasutusel enne 20. aprilli 2001.

Euroopa Liidu raudteevorgu muude osade B-klassi siisteemid on
piiratud hulk rongiturvangu- ja raadio-hailsidesiisteeme, mis olid
vastavates vorkudes kasutusel enne 1. juulit 2015.

B-klassi siisteemide loend on esitatud Euroopa Liidu Raudteeagen-
tuuri tehnilises dokumendis ,,Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi
B-klassi siisteemide loend”, ERA/TD/2011-11, versioon 4.0.

Rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi nduded on ette
ndhtud seoses A-klassi raadiosideseadmete ja rongiturvangusiistee-
miga.

Raudteedirse juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemi nduded on ette
nédhtud seoses:

1) A-klassi raadiovorguga;

2) A-klassi rongiturvangusiisteemiga;

3) rongituvastussiisteemide liideste nduetega, mis peavad tagama
nende ihilduvuse veeremiga.

K&iki juhtkdskude ja signaalimise allsiisteeme, isegi kui neid ei ole
kdesolevas KTKs tidpsustatud, hinnatakse vastavalt komisjoni
rakendusméérusele (EL) nr 402/2013.

(") Mones kiesolevas KTKs viidatud dokumendis kasutatakse terminit ,,ERTMS” (Euroopa
raudteeliikluse juhtimissiisteem), et viidata siisteemile, mis hdlmab nii ETCSi kui ka
GSM-Ri, ja ETCSile viidatakse terminiga ,,ERTMS/ETCS”.
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2.3.

Raudteedirsed rakendusastmed (ETCS)

Kiesolevas KTKs esitatud liideste abil médratakse kindlaks andmee-
dastusviisid rongidele ja (vajaduse korral) rongidelt. KTKs viidatud
ETCSi tehniliste kirjeldustega médratakse rakendusastmed, mille

hulgast voib raudteeddrse paigaldise jaoks valida nduetele vastava
andmeedastusviisi.

Kéesolevas KTKs on kindlaks maédratud koikide rakendusastmete
nduded.

Vt ETCSi rakendusastmete tehnilise méératluse kohta lisa A punkt
4.1c.

JUHTKASKUDE JA  SIGNAALIMISE  ALLSUSTEEMIDE
OLULISED NOUDED

Uldine teave

» M1 Direktiivis (EL) 2016/797 € ndutakse, et allsiisteemid ja
koostalitluse komponendid, sealhulgas liidesed, vastaksid direktiivi
III lisa iildtingimustes kehtestatud olulistele nduetele.

Olulised nduded on jargmised:
1) ohutus;

2) tookindlus ja kidideldavus;
3) tootervishoid,

4) keskkonnakaitse;

5) tehniline ihilduvus;

6) juurdepédsetavus.

Olulisi ndudeid A-klassi siisteemidele on kirjeldatud allpool.

B-klassi  siisteemide nduded jddvad asjaomase litkmesriigi
vastutusalasse.

Juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemide spetsiifilised aspektid

Ohutus

Iga juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide projekti puhul, mille
suhtes kéesolevat tehnilist kirjeldust kohaldatakse, vdetakse vajalikud
meetmed selle tagamiseks, et juhtkdskude ja signaalimise allsiistee-
midega seotud Onnetusjuhtumi risk ei iiletaks teenusele eesmargiks
seatud taset.

Et ohutuse saavutamiseks voetavad meetmed ei kahjustaks koostalit-
lust, jéargitakse punktis 4.2.1 (,Juhtkdskude ja signaalimise
tookindlus, kdideldavus ja ohutusomadused, mis on seotud koostalit-
lusvdimega”) esitatud pShiparameetri ndudeid.



02016R0919 — ET — 11.03.2020 — 002.002 — 17

A-klassi siisteemi (ETCS) puhul jaotatakse iildised ohutuseesmargid
rongisiseste ja raudteedérsete juhtkdskude ja signaalimise allsiistee-
mide vahel. Uksikasjalikud nduded on tipsustatud punktis 4.2.1
(,,Juhtkdskude ja signaalimise tookindlus, kiideldavus ja ohutusoma-
dused, mis on seotud koostalitlusvdimega”) esitatud pdhiparamee-
triga. Neid ohutusndudeid tuleb tdita koos kdideldavusnduetega, mis
on kindlaks maéératud punktis 3.2.2 (,,Tookindlus ja kéideldavus”).

A-klassi siisteemi (ETCS) puhul:

a) raudteeveo-ettevotjate ja taristuettevotjate tehtud muudatusi juhi-
takse kooskdlas nende ohutusjuhtimise siisteemi protsesside ja
menetlustega;

b) muude osalejate (nt tootjate voi teiste tarnijate) tehtud muudatusi
juhitakse vastavalt komisjoni rakendusmaéruse (EL)
nr 402/2013 (') T lisas esitatud riskijuhtimismenetlusele, nagu on
osutatud Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi (EL)
2016/798 (%) artikli 6 13ike 1 punktis a.

Lisaks hindab iihiste ohutusmeetodite hindamisasutus vastavalt kdne-
aluse médruse artiklile 6 soltumatult méaruse (EL) nr 402/2013 I lisas
esitatud riskijuhtimismenetluse nduetekohast kohaldamist ja selle
kohaldamise tulemuste asjakohasust. Uhiste ohutusmeetodite hinda-
misasutus  akrediteeritakse v0i seda tunnustatakse vastavalt
maédruse (EL) nr 402/2013 1I lisa nduetele andmebaasi ERADIS
hindamisasutustele moeldud kirje 5. elemendis ,,Classification”
(liigitus) esitatud viljadel ,,Control-command and signalling” (juht-
kdsud ja signaalimine) ning ,,System safe integration” (slisteemi
ohutu integreerimine).

Lisa A tabelis A3 osutatud tehniliste kirjelduste kohaldamine on
asjakohane viis, et vastata tdielikult komisjoni rakendusméiruse
(EL) nr 402/2013 T lisas esitatud riskijuhtimismenetlusele koostalit-
luse komponentide ja allsiisteemide projekteerimise, rakendamise,
tootmise, paigaldamise ja valideerimise (sh ohutuskinnituse) puhul.
Kui kohaldatakse lisa A tabelis 3 osutatud tehnilistest kirjeldustest
erinevaid kirjeldusi, tuleb tGestada vihemalt vastavust lisa A tabeli 3
kirjeldustele.

Kui lisa A tabelis A3 osutatud tehnilisi kirjeldusi kasutatakse asjako-
hase viisina, et vastata tdielikult komisjoni rakendusméiruse (EL)
nr 402/2013 1 lisas esitatud riskijuhtimismenetlusele, peab lisa A
tabelis A3 toodud tehnilistes kirjeldustes ndutud sdltumatu ohutushin-
damise tegema CENELECi sdltumatu ohutushindaja asemel eespool
olevas punktis tdpsustatud viisil akrediteeritud v4i tunnustatud hinda-
misasutus, et viltida soltumatu hindamistdo tarbetut dubleerimist.

(") Komisjoni 30. aprilli 2013. aasta rakendusmaérus (EL) nr 402/2013 riskihindamise tihise
ohutusmeetodi kohta ja midruse (EU) nr 352/2009 kehtetuks tunnistamise kohta
(ELT L 121, 3.5.2013, Ik 8).

(?) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2016. aasta direktiiv (EL) 2016/798 raudteeo-
hutuse kohta (ELT L 138, 26.5.2016, lk 102).
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3.2.2.

3.2.3.

3.2.4.

3.2.5.

Tookindlus ja kéideldavus

A-klassi siisteemi puhul jaotatakse tookindluse ja kéideldavuse
eesmargid rongisiseste ja raudteeddrsete juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemide vahel. Uksikasjalikud nduded on tipsustatud punktis
4.2.1 (,Juhtkdskude ja signaalimise ohutusomadused, mis on seotud
koostalitlusvoimega™) sétestatud pShiparameetriga.

Jélgitakse allstisteemis kasutatud komponentide vananemisest ja kulu-
misest tuleneva riski taset. Jargitakse punktis 4.5 kehtestatud ndudeid
hooldustdddele.

Tootervishoid

Vastavalt liidu Gigusaktidele ja liidu digusaktidega kooskdlas oleva-
tele siseriiklikele oOigusaktidele tuleb votta ettevaatusabindud, mis
tagavad, et juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemides kasutatavad
materjalid ja siisteemide konstruktsioon ei ohustaks nendele juurde-
padsu omavate isikute tervist.

Keskkonnakaitse

Vastavalt liidu Gigusaktidele ja liidu digusaktidega kooskdlas oleva-
tele siseriiklikele Gigusaktidele:

1) ei tohi juhtimis- ja signaalimisseadmed suure kuumuse voi tule-
kahju korral eraldada keskkonnale kahjulikke ja ohtlikke aure ega
gaase lubatud piirmédéradest rohkem;

2) ei tohi juhtimis- ja signaalimisseadmed sisaldada aineid, mis
voivad seadmete tavapirase kasutamise korral liigselt keskkonda
saastata;

3) peavad juhtimis- ja signaalimisseadmed vastama kehtivatele liidu
oigusaktidele, millega piiratakse raudteega kiilgnevatel aladel elek-
tromagnetiliste hdirete pdhjustamist ja tundlikkust elektromagneti-
liste hiirete suhtes;

4) peavad juhtimis- ja signaalimisseadmed vastama kehtivatele miira-
saastenormidele;

5) ei tohi juhtimis- ja signaalimisseadmed pohjustada lubamatut
vibratsiooni, mis voib kahjustada taristu seisundit (nduetekohaselt
hooldatud taristu puhul).

Tehniline iihilduvus

Tehniline iihilduvus hdlmab koostalitluse saavutamiseks vajalikke
funktsioone, liideseid ja toimivust.

Tehnilise tihilduvuse nduded on jaotatud jargmisesse kolme kategoo-
riasse:

1) esimeses kategoorias sitestatakse koostalitlusega seotud tildised
insenertehnilised nduded, tdpsemalt keskkonnanduded, elektro-
magnetilise tihilduvuse (EMC) nduded raudtee alal ja paigaldus-
nduded. Need iihilduvusnduded on sitestatud kéesolevas peatiikis;

2) teises kategoorias kirjeldatakse juhtkidskude ja signaalimise allsiis-
teemide tehnilist kohaldamisviisi ning funktsioone, mida need
peavad koostalitluse saavutamiseks tditma. Seda kategooriat kirjel-
datakse 4. peatiikis;
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3.2.5.1.
3.25.1.1

32512

3.2.6

4.1.
4.1.1.

3) kolmandas kategoorias kirjeldatakse juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemide kasutusviisi, millega tagatakse koostalitluse saavuta-
mine. Seda kategooriat kirjeldatakse 4. peatiikis.

Mehaaniline tthilduvus

Fiiisilised keskkonnatingimused

Juhtimis- ja signaalimisseadmed peavad suutma tootada liidu raudtee-
siisteemi  asjaomases osas valitsevates kliima- ja fuisilistes
tingimustes.

Jérgida tuleb pohiparameetri 4.2.16 (,,Juhtkdskude ja signaalimise
allstisteemides kasutatavate seadmete ehitamine”) ndudeid.

Raudtee elektromagnetiline iihilduvus

Vastavalt liidu Gigusaktidele ja liidu digusaktidega kooskdlas oleva-
tele siseriiklikele Oigusaktidele ei tohi juhtimis- ja signaalimis-
seadmed mojutada teisi juhtimis- ja signaalimisseadmeid ega allsiis-
teeme ega neilt mojutusi saada.

Veeremi ning raudteeddrsete juhtimis- ja signaalimisseadmete elektro-
magnetilise ithilduvusega seotud pdhiparameetrit kirjeldatakse punktis
4.2.11 (,,Elektromagnetiline iihilduvus”).

Juurdepddsetavus

Juhtkéskude ja signaalimise allsiisteemide jaoks ei tehta kohustusli-
kuks iihtegi nduet olulistele nouetele juurdepddsetavuse kohta.

ALLSUSTEEMI ISELOOMUSTUS
Sissejuhatus

Pohiparameetrid

Koikide asjakohaste oluliste nduete kohaselt iseloomustavad juhtkés-
kude ja signaalimise allsiisteeme jérgmised pShiparameetrid:

1) juhtkdskude ja signaalimise ohutusomadused, mis on seotud
koostalitlusvdimega (punkt 4.2.1);

2) rongisisesed ETCS-funktsioonid (punkt 4.2.2);

3) raudteeddrsed ETCS-funktsioonid (punkt 4.2.3);

4) mobiilside funktsioonid raudteedele — GSM-R (punkt 4.2.4);

5) ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed (punkt 4.2.5);

6) rongisisesed juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide siselii-
desed (punkt 4.2.6);

7) raudteedirsed juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide siselii-
desed (punkt 4.2.7);

8) votmehaldus (punkt 4.2.8);

9) ETCS-ID haldamine (punkt 4.2.9);

10) rongituvastussiisteemid (punkt 4.2.10);
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11) veeremi ning raudteedédrsete juhtimis- ja signaalimisseadmete
elektromagnetiline iihilduvus (punkt 4.2.11);

12) ETCSi DMI (juhi-masina-liides) (punkt 4.2.12);

13) GSM-Ri DMI (juhi-masina-liides) (punkt 4.2.13);

14) jérelevalveotstarbelise andmesalvestuse liides (punkt 4.2.14);

15) raudteeddrsete juhtimis- ja signaalimisobjektide ndhtavus (punkt
4.2.15);

16) juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemides kasutatavate seadmete
ehitamine (punkt 4.2.16).

17) ETCS:i ja raadiosiisteemi iihilduvus (punkt 4.2.17)

Nouete iilevaade

Koiki konealuste pShiparameetritega seotud punkti 4.2 (,,Allsiistee-
mide funktsionaalne ja tehniline kirjeldus”) ndudeid kohaldatakse
A-klassi siisteemide suhtes.

B-klassi siisteemide ja spetsiaalsete andmeedastusmoodulitega (STM)
(mis vdimaldavad A-klassi rongisisesel siisteemil tootada ka B-klassi
taristul) seotud nduded jadvad asjaomase litkmesriigi vastutusalasse.

Kéesolev KTK toetub pdhimdtetele, mis vdimaldavad raudteedarsel
juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemil tihilduda KTKga tihilduvate
rongisiseste juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemidega. Selle
eesmargi saavutamiseks:

1) standarditakse rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi
funktsioonid, liidesed ja toimivus, millega tagatakse, et iga rong
reageerib raudteedirsetest seadmetest saadud andmetele prognoo-
sitaval viisil;

2

~

standarditakse kéesolevas KTKs raudteeddrse juhtkdskude ja
signaalimise allsiisteemi jaoks tdielikult raudteeddrsete ja rongisi-
seste seadmete vaheline teabevahetus. Alljargnevates punktides
viidatud tehnilised kirjeldused vdimaldavad rakendada raudteeéér-
seid juhtkdskude ja signaalimise funktsioone paindlikult, nii et
neid saaks optimaalselt raudteesiisteemiga integreerida. Sellist
paindlikkust kasutatakse &ra ilma » M1 KTKga iihilduvate rongi-
siseste allsiisteemidega veeremite litkumist piiramata <.

Juhtkéskude ja signaalimise funktsioonid on jagatud kategooriatesse,
mis nditavad, kas tegemist on valikuliste voi kohustuslike funktsioo-
nidega. Kategooriad on méératletud lisas A osutatud tehnilistes kirjel-
dustes ja nendes tekstides on esitatud ka funktsioonide klassifikat-
sioon.

Lisa A punktis 4.1c on esitatud lisas A osutatud tehnilistes kirjel-
dustes kasutatavate ETCSi modistete sonastik.
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4.2.
4.2.1.

42.1.1.

Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide osad

Vastavalt punktile 2.2 (,,Ulatus”) voib juhtkdskude ja signaalimise

allstisteemid osadeks jagada.

Allpool esitatud tabelis on niidatud, millised pohiparameetrid on iga
allsiisteemi ja osa jaoks asjakohased.

Tabel 4.1
Allsiisteem Osa Pohiparameetrid
Rongisisene juhtkdskude ja [ Rongiturvangusiisteem 42.1, 422, 425, 426, 4238, 4209,
signaalimise allstisteem 42.12, 4.2.14, 4.2.16, 4.2.17
Raadio-haalside 4212, 42.4.1, 4242, 42.5.1, 42.13,
4.2.16, 4.2.17
Andmeside 4212, 4241, 4243, 425.1, 42.6.2,
4216, 42.17
Raudteeddrne juhtkdskude ja [ Rongiturvangusiisteem 42.1, 423, 425, 427, 428, 4209,

signaalimise allsiisteem

4.2.15, 4.2.16, 4.2.17

Raadio-hédilside

4212, 424, 4251, 427, 4.2.16,
4.2.17

Andmeside 4212, 424, 4251, 427, 4.2.16,
42.17
Rongituvastus 4.2.10, 4.2.11, 4.2.16

Allsiisteemide funktsionaalsed ja tehnilised kirjeldused

» M1 Juhtkiiskude ja signaalimise t6okindlus, kiideldavus ja ohutu-
somadused, mis on seotud koostalitlusvoimega 4

Kéesolev pdhiparameeter kirjeldab ndudeid rongisisesele juhtkidskude
ja signaalimise allsiisteemile ning raudteedirsele allsiisteemile,
pidades silmas punkte 3.2.1 (,,Ohutus”) ja 3.2.2 (,,Tookindlus ja
kéideldavus”).

Koostalitluse saavutamiseks rongisiseste ja raudteeddrsete juhtkaskude
ja signaalimise allsiisteemide rakendamisel jargitakse jargmisi sitteid.

1) Rongisisese ja raudteeddrse juhtkdskude ja signaalimise allsiis-
teemi struktuur, rakendamine ja kasutamine ei kehtesta mingeid
nodudeid

a) liidesele rongisiseste ja raudteeddrsete juhtkdskude ja signaali-
mise allstisteemide vahel lisaks kéesolevas KTKs sétestatud
nouetele,

b) iihelegi teisele allsiisteemile lisaks asjaomastes KTKdes sites-
tatud nduetele.

2) Jargitakse alljargnevates punktides 4.2.1.1 ja 4.2.1.2 kehtestatud
ndudeid.

Ohutus

Rongisisestes ja raudteedérsetes juhtkdskude ja signaalimise allsiistee-
mides jargitakse kdesolevas KTKs nimetatud ETCSi seadmetele ja
rajatistele kehtestatud ndudeid.
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42.1.2.

4.2.2.

ETCSile soovituslike kiiruse ja/vdi vahemaa piirangute iiletamise ohu
korral on lubatav ohumaiér (THR) rongisisese ETCSi ja raudteedirse
ETCSi juhuslike tdrgete puhul 10~ ° h™ ', Vt lisa A punkt 4.2.1 a.

Koostalitluse saavutamiseks jéargitakse rongisisese ETCSi puhul tdie-
likult koiki lisa A punktis 4.2.1 sdtestatud ndudeid. Raudteedirsele
ETCSile vaib kehtestada leebemad ohutusnduded, kui need tagavad
koos KTKga iihilduvate rongisiseste juhtkdskude ja signaalimise
allstisteemidega teenuse ettendhtud ohutustaseme.

Kéadideldavus/todkindlus

Kiesolevas alapunktis késitletakse tdrkereziime, mis ei pdhjusta ohtu,
kuid tekitavad halvenenud olukorra, mille haldamine voib vdhendada
stisteemi tldist ohutust.

Seoses konealuse parameetriga tihendab ,torge” olukorda, kus
element ei suuda tdita ndutavat funktsiooni ndutaval toimivustasemel,
ning ,torkereziim” tdhendab torke tdheldatavat tagajérge.

Et taristuettevotjad ja raudteeveo-ettevdtjad saaksid kitte kogu teabe,
mida nad vajavad halvenenud olukordade haldamiseks sobivate prot-
seduuride maératlemiseks, peab rongisisese voi raudteeddrse juhtkés-
kude ja signaalimise allsiisteemi EU vastavustdendamise deklaratsioo-
nile lisatud tehniline dokumentatsioon sisaldama arvutatud kaidel-
davus-/tookindlusvéartusi selliste tdrkereziimide kohta, mis mdju-
tavad juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi suutlikkust juhtida
ihe vdi mitme veeremiiiksuse ohutut litkkumist voi luua raadioside
liikkluse korraldaja ja rongijuhtide vahel.

Tagatakse vastavus jargmistele arvutatud véartustele:

1) rongi turvangufunktsioonide isoleerimist vajavate rongisisese juht-
késkude ja signaalimise allsiisteemi tdrgete vaheline keskmine aeg
tootundides: [avatud punkt];

2) liikluse korraldaja ja rongijuhi vahelist raadiosidet takistavate
rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi torgete vahe-
line keskmine aeg tootundides: [avatud punkt].

Et voimaldada taristuettevotjatel ja raudteeveo-ettevotjatel jilgida
allstisteemide kasutusaja jooksul riskitaset ning halvenenud olukor-
dade haldamise protseduuri maéératlemiseks kasutatud todokindlus-
/kdideldavusvéirtustest kinnipidamist, tuleb jargida punktis 4.5
(,,Hoolduseeskirjad™) esitatud hooldusndudeid.

Rongisisesed ETCS-funktsioonid

Rongisiseste ETCS-funktsioonide pohiparameeter kirjeldab koiki
rongi ohutuks liiklemiseks vajalikke funktsioone. PShifunktsioon on
tagada automaatblokeerimissiisteemi toimimine ja kabiinisisene
signaalimine:

1) rongi omaduste kindlaksmédramine (nt rongi suurim lubatud
kiirus, pidurdustohusus);

2) jélgimisreziimi valimine raudteedérsetelt seadmetelt saadud teabe
alusel;
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3) labisdidu modtmine;

4) rongi asukoha kindlaksmédramine Eurobalise'i asukohtadel pdhi-
nevas koordinaatsiisteemis;

5) diinaamilise kiirusprofiili véljaarvutamine konkreetseks tilesandeks
rongi omaduste ja raudteeddrsetelt seadmetelt saadud teabe alusel;

6) diinaamilise kiirusprofiili jédlgimine konkreetse iilesande kéigus;

7) sekkumisfunktsiooni rakendamine.

Nimetatud funktsioone rakendatakse vastavalt lisa A punktile 4.2.2 b
ning nende toimivus peab vastama lisa A punktile 4.2.2 a.

Katsetele kehtestatud nduded on tépsustatud lisa A punktis 4.2.2 c.

Pohifunktsioone toetavad lisafunktsioonid, mille suhtes kohaldatakse
samuti lisa A punkte 4.2.2 a ja 4.2.2 b, ning allpool esitatud tehnilisi
kirjeldusi.

1) Side raudteeddrse juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemiga.

a) Eurobalise'i andmeedastus. Vt punkt 4.2.5.2 (,,Eurobalise'i side
rongiga”).

b) Euroloopi andmeedastus. Vt punkt 4.2.5.3 (,,Euroloopi side
rongiga”). See funktsioon on rongides valikuline, vilja arvatud
juhul, kui Euroloop on paigaldatud raudteedirsetesse ETCSi 1.
taseme seadmetesse ja kadivituskiiruseks on ohutusega seotud
pdhjustel seatud null (nt kaitse ohtlikes punktides).

o
~

Soidusignaalide uuendamine raadio teel. Vt lisa A punkt 4.2.2
d, punktid 4.2.5.1 (,Raadioside rongiga”), 4.2.6.2 (,Liides
GSM-R raadioandmeside ja ETCSi vahel”) ning 4.2.8
(,,Votmehaldus”). See funktsioon on rongides valikuline,
viélja arvatud juhul, kui sdidusignaalide raadio teel uuendamise
seade on paigaldatud raudteedérsetesse ETCSi 1. taseme sead-
metesse ja kiivituskiiruseks on ohutusega seotud pdhjustel
seatud null (nt kaitse ohtlikes punktides).

d

=

Andmeside raadio teel. Vt punktid 4.2.5.1 (,Raadioside
rongiga”), 4.2.6.2 (,Liides GSM-R raadioandmeside ja
ETCSi vahel”) ja 4.2.8 (,,Votmehaldus™). See andmeside raadio
teel on valikuline, vélja arvatud juhul, kui seda kasutatakse
ETCSi 2. vdi 3. taseme liinidel.

2) Teabe edastamine juhile. Vt lisa A punktid 4.2.2 e ja 4.2.12
(L,ETCSi DMI").

3) Teabe edastamine STMile. Vt punkt 4.2.6.1 (,,Liides ETCSi ja
STMi vahel”). See funktsioon hdlmab jirgmist:

a) STMi viljundi haldamine;

b) STMis kasutatavate andmete esitamine;

¢) STMide iilemineku haldamine.
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4.2.3.

4) Rongi komplektsust (terviklikkust) kisitleva teabe haldamine —
Rongi terviklikkuse teabe edastamine rongisisesele allsiisteemile
on valikuline, vélja arvatud juhul, kui seda nduavad raudteedirsed
seadmed.

5) Seadmete seisundi seire ja tugi halvenenud tingimuste korral. See
funktsioon hdlmab jérgmist:

a) rongisiseste ETCS-funktsioonide hdélestamine;

b) tugi halvenenud tingimuste korral;

c) rongisiseste ETCS-funktsioonide isoleerimine.

6) Jarelevalveotstarbeline andmesalvestustugi. Vt punkt 4.2.14
(,,Jarelevalveotstarbelise andmesalvestuse liides”).

7) Teabe/kdskude edastamine ja veeremi seisundit kisitleva teabe
vastuvotmine:

a) DMI-le. Vt punkt 4.2.12 (,,ETCSi DMI”);

b) rongiliidesele/rongiliideselt. Vt lisa A punkt 4.2.2 f.

Raudteedidrsed ETCS-funktsioonid

Kéesolev pdhiparameeter kirjeldab raudteeddrseid ETCS-funktsioone.
See holmab kdoiki ETCS-funktsioone, millega tagatakse konkreetse
rongi ohutu liiklemine.

PG&hifunktsioon on:

1) rongi asukoha kindlaksméiramine Eurobalise'i asukohtadel pohi-
nevas koordinaatsiisteemis (2. ja 3. tase);

2) raudtecddrsete signaalseadmete andmete teisendamine rongisisese
juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemi standardvormingusse;

3) litkumissuuniste saatmine, sealhulgas liini kirjeldus ja rongile
antud késud.

Nimetatud funktsioone rakendatakse vastavalt lisa A punktile 4.2.3 b
ning nende toimivus peab vastama lisa A punktile 4.2.3 a.

Pohifunktsioone toetavad lisafunktsioonid, mille suhtes kohaldatakse
samuti lisa A punkte 4.2.3 a ja 4.2.3 b, ning allpool esitatud tehnilisi
kirjeldusi.

1) Side rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemiga. See
hdlmab jargmist:

a) Eurobalise'i andmeedastus. Vt punktid 4.2.5.2 (,,Eurobalise'i
side rongiga”) ja 4.2.7.4 (,,Eurobalise'i/raudteedérne elektrooni-
line seade (LEU)”);

b) Euroloopi andmeedastus. Vt punktid 4.2.5.3 (,,Euroloopi side
rongiga”) ja 4.2.7.5 (,,Euroloop/LEU”). Euroloop on asjako-
hane iiksnes 1. taseme puhul, kus see on valikuline;
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4.2.4.

42.4.1.

4242,

c) sOidusignaalide uuendamine raadio teel. Vt lisa A punkt 4.2.3
d, punktid 4.2.5.1 (,,Raadioside rongiga”), 4.2.7.3 (,GSM-R ja
raudteeddrsed ETCS-funktsioonid”) ja 4.2.8 (,,Vdtmehaldus”™).
Soidusignaalide uuendamine on asjakohane tiksnes 1. taseme
puhul, kus see on valikuline;

d) andmeside raadio teel. Vt punktid 4.2.5.1 (,Raadioside
rongiga”), 4.2.7.3 (,GSM-R ja raudteeddrsed ETCS-funkt-
sioonid”) ja 4.2.8 (,,Votmehaldus”). Andmeside raadio teel
on asjakohane iiksnes 2. ja 3. taseme puhul.

2) Teabe/kdskude genereerimine rongisisesele ETCSile, nt teave
ohuavade sulgemise/avamise, pantograafi langetamise/tostmise,
toitesiisteemi pealiiliti sisse-/viljaliilitamise ning veosiisteemilt A
veosiisteemile B iilemineku kohta. Nende funktsioonide rakenda-
mine raudteeédirsetel seadmetel on valikuline; allsiisteemide ohutu
integreerimise tagamine vOib aga ndutud olla teistes kehtivates

KTKdes, riiklikes eeskirjades voi riskihindamise rakendamisel.

~

3

~

Erinevate raadio teel blokeerimise juhtkeskuste (RBCde) kontrolli
all olevate piirkondade vahetumiste haldamine (asjakohane iiksnes
2. ja 3. taseme puhul). Vt punktid 4.2.7.1 (,RBCde vaheline
funktsiooniliides™) ja 4.2.7.2 (,,RBCde vaheline tehniline liides”).

Mobiilside funktsioonid raudteedele — GSM-R

Kéesolev pohiparameeter kirjeldab raadioside funktsioone. Neid
funktsioone rakendatakse rongisisestes ja raudteedirsetes juhtkdskude
ja signaalimise allsiisteemides vastavalt allpool esitatud tehnilistele
kirjeldustele.

Pohisidefunktsioon

Uldnduded on sitestatud lisa A punktis 4.2.4 a.

Lisaks jérgitakse jargmisi tehnilisi kirjeldusi:

1) ASCI-funktsioonid; lisa A punkt 4.2.4 b;

2) SIM-kaart; lisa A punkt 4.2.4 c;

3) asukohast soltuv podrdumine; lisa A punkt 4.2.4 e.

Koneside- ja operatiivsidepidamisrakendused

Uldnduded on sitestatud lisa A punktis 4.2.4 f.

Katsetele kehtestatud nduded on sitestatud lisa A punktis 4.2.4 g.

Lisaks jargitakse jargmisi tehnilisi kirjeldusi:

1) suure prioriteetsusega kutsungite kinnitamine; lisa A 4.2.4 h;

2) funktsionaalne adresseerimine; lisa A punkt 4.2.4 j;



02016R0919 — ET — 11.03.2020 — 002.002 — 26

4.2.4.3.

4.2.5.

425.1.

4252.

4253.

3) funktsionaalsete numbrite esitamine; lisa A punkt 4.2.4 k.

4) kasutajalt kasutajale signaalimine; lisa A punkt 4.2.4 d.

ETCSi andmesiderakendused

Uldnduded on sitestatud lisa A punktis 4.2.4 f.

Katsetele kehtestatud nduded on sétestatud lisa A punktis 4.2.4 g.

Rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allslisteemi andmeside peab
olema vdimeline toetama vdhemalt kahte samaaegset sideseanssi
raudteeddrse juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemiga.

Need funktsioonid on kohustuslikud ainult ETCSi 2. ja 3. taseme
ning sdidusignaalide uuendamise rakenduste korral.

ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed

Kéesolev pohiparameeter kirjeldab ndudeid raadiosidele raudteeéir-
sete ja rongisiseste juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide vahel
ning seda peab arvesse votma koos ETCSi ja GSM-Ri vahelistele
liidestele kehtestatud nduetega, nagu on tdpsustatud punktis 4.2.6
(,,Rongisisesed juhtkidskude ja signaalimise allsiisteemi siseliidesed”)
ning punktis 4.2.7 (,,Raudteeddrsed juhtkdskude ja signaalimise
allstisteemi siseliidesed”).

Selle pdhiparameetri alla kuuluvad:

1) fuisilised, elektrilised ja elektromagnetilised védartused, mida tuleb
jérgida ohutu toimimise huvides;

2) kasutatav sideprotokoll;

3) sidekanali kéttesaadavus.

Kohaldatavad tehnilised kirjeldused on loetletud allpool.

Raadioside rongiga

A-klassi raadiosideliidesed toimivad lisa A punktides 4.2.5 a ja A
4.2.4 f tipsustatud sagedustel.

Rongisiseseid juhtkéskude ja signaalimise allsiisteemid peavad olema
héirete eest kaitstud lisa A punkti 4.2.4 f nduete kohaselt.

Andmeside protokollid peavad vastama lisa A punktile 4.2.5 b.

Seal, kus rakendatakse sdidusignaalide uuendamist, jargitakse lisa A
punktis 4.2.5¢ esitatud ndudeid.

Eurobalise’i side rongiga

Eurobalise’i sideliidesed peavad vastama lisa A punktile 4.2.5 d.

Euroloopi side rongiga

Euroloopi sideliidesed peavad vastama lisa A punktile 4.2.5 e.
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4.2.6.

4.2.6.1.

4.2.6.2.

4.2.6.3.

4.2.7.

4.2.7.1.

Rongisisesed juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide siseliidesed

Kéesolev pohiparameeter koosneb kolmest osast.

ETCS ja B-klassi turvanguseadmed

Kui rongile on paigaldatud ETCS ja B-klassi turvanguseadmed, saab
nendevahelisi tileminekuid hallata lisa A punktiga 4.2.6 a ette ndhtud
standarditud liidesega.

Lisa A punktiga 4.2.6 b on ette nidhtud K-liides (mis vdimaldab
teatavatel STMidel lugeda ETCSi rongisisese antenni kaudu teavet
B-klassi baliisidelt) ja lisa A punktis 4.2.6 ¢ G-liides (raadioside
ETCSi rongisisese antenni ja B-klassi baliiside vahel).

K-liidese kasutamine on valikuline, kuid kasutamise korral peab see
vastama lisa A punktile 4.2.6 b.

Lisaks sellele peab K-liidese kasutamise korral olema rongisisene
edastusfunktsioon kooskdlas lisa A punktis 4.2.6 ¢ nimetatud
omadustega.

Kui iileminekuid ETCSi ja B-klassi rongisisese turvangusiisteemi
vahel ei hallata lisa A punktiga 4.2.6 a ette ndhtud standarditud
lildese abil, peab votma meetmeid tagamaks, et kasutatud meetod
ei pustitaks lisandudeid raudteeddrsele juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemile.

Liides GSM-R raadioandmeside ja ETCSi vahel

A-klassi raadiofunktsioonide ja rongisiseste ETCS-funktsioonide
vahelise liidese nduded on sétestatud lisa A punktis 4.2.6 d.

Seal, kus rakendatakse sdidusignaalide uuendamist, jérgitakse lisa A
punktis 4.2.6 e esitatud ndudeid.

Liabisdidu moédtmine

Labisdidu modtmise funktsiooni ja rongisisese ETCSi vaheline liides
peab vastama lisa A punktis »Ml ————— <« sitestatud
nduetele. See liides kuulub kidesoleva pohiparameetri alla iiksnes
juhul, kui labisdidu modtmise seade on iseseisev koostalitluse
komponent (vt punkt 5.2.2 ,Koostalitluse komponentide rithmita-
mine”).

Raudteeddrsed juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide siseliidesed

Kéesolev pohiparameeter koosneb viiest osast.

RBCde-vaheline funktsiooniliides
Kiesoleva liidesega méératakse kindlaks andmed, mida peavad vahe-

tama kaks korvuti asuvat RBCd, et rong saaks liikuda ohutult iihe
RBC toopiirkonnast teise.

1) Andmed, mida ,,ileandev” RBC saadab ,,vastuvdtvale” RBC-le.
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42.7.2.

42.7.3.

4.2.74.

4.2.7.5.

4.2.8.

4.2.9.

4.2.10.

2) Andmed, mida ,,vastuvottev” RBC saadab ,jiileandvale” RBC-le.

Nouded on sitestatud lisa A punktis 4.2.7 a.

RBC/RBC

Kahe RBC vaheline tehniline liides. Nouded on sitestatud lisa A
punktis 4.2.7 b.

GSM-R/raudteeddrne ETCS

A-klassi raadiosiisteemi ja raudteeddrsete ETCS-funktsioonide vahe-
line liides. Nouded on sitestatud lisa A punktis 4.2.7 c.

Eurobalise/LEU

Eurobalise’i ja LEU vaheline liides. Nouded on sitestatud lisa A
punktis 4.2.7 d.

See liides kuulub kdesoleva pohiparameetri alla iiksnes juhul, kui
Eurobalise ja LEU on iseseisvad koostalitluse komponendid (vt
punkt 5.2.2 ,Koostalitluse komponentide riihmitamine”).

Euroloop/LEU

Euroloopi ja LEU vaheline liides. Nouded on sidtestatud lisa A
punktis 4.2.7 e.

See liides kuulub kdesoleva pohiparameetri alla iiksnes juhul, kui
Euroloop ja LEU on iseseisvad koostalitluse komponendid (vt
punkt 5.2.2  Koostalitluse komponentide rithmitamine”).

Votmehaldus

Kéesolev pdhiparameeter kirjeldab ndudeid selliste kriiptograafiliste
votmete haldamisele, mida kasutatakse raadio teel edastatavate
andmete kaitsmiseks.

Nouded on sitestatud lisa A punktis 4.2.8 a. Kédesoleva KTK kohal-
damissalasse jadvad ainult juhtimis- ja signaalimisseadmete liidestega
seotud nduded.

ETCS-ID haldamine

Kéesolev pohiparameeter on seotud raudteeddrsetes ja rongisisestes
juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemides sisalduvate seadmete
ETCS-identimiskoodidega (ETCS-IDsid).

Nouded on sitestatud lisa A punktis 4.2.9 a.

Raudteeddrsed rongituvastussiisteemid

Kéesolev pohiparameeter kirjeldab noudeid liidestele raudteedérsete
rongituvastussiisteemide ja veeremite vahel, mis on seotud veeremi
konstruktsiooni ja kasutamisega.

Rongituvastussiisteemides jargitavad liideste nduded on sitestatud
lisa A punktis 4.2.10 a.
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4.2.11.

4.2.12.

4.2.13.

4.2.14.

4.2.15.

Veeremi ning raudteeddrsete juhtimis- ja signaalimisseadmete elek-
tromagnetiline tihilduvus

Kéesolev pohiparameeter kirjeldab ndudeid liidestele seoses veeremi ja
raudteediirsete M1 juhtkiskude ja signaalimise rongituvastusseadmete <«
vahelise elektromagnetilise {ihilduvusega.

Rongituvastussiisteemides jargitavad liideste nduded on sdtestatud
lisa A punktis 4.2.11 a.

ETCSi DMI (juhi-masina-liides)
Kéesolev pohiparameeter kirjeldab andmeid, mida ETCS annab juhile

ning mida juht ETCSi rongisisesesse siisteemi sisestab. Vt lisa A
punkt 4.2.12 a.

See hdlmab jargmist:

1) ergonoomia (sh néhtavus);

2) kuvatavad ETCS-funktsioonid;

3) juhi sisendist kéivituvad ETCS-funktsioonid.

GSM-Ri DMI (juhi-masina-liides)

Kéesolev pdhiparameeter kirjeldab andmeid, mida GSM-R annab

juhile ning mida juht GSM-Ri rongisisesesse siisteemi sisestab. Vt
lisa A punkt 4.2.13 a.

See hdlmab jargmist:

1) ergonoomia (sh néhtavus);

2) kuvatavad GSM-R-funktsioonid;

3) véljuva kone andmed;

4) sissetuleva kdne andmed.

Jarelevalveotstarbelise andmesalvestuse liides

Kéesolev pdhiparameeter kirjeldab jargmist:

1) rongisisese ETCSi ja veeremi salvestusseadme vaheline
andmevahetus;

2) sideprotokollid;

3) fiitisiline liides.

Vt lisa A punkt 4.2.14 a.

Raudteeddrsete juhtimis- ja signaalimisobjektide ndhtavus

Kéesolev pohiparameeter kirjeldab jargmist:

1) valgust peegeldavate mirkide omadused, et tagada nduetekohane
nahtavus;
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4.2.16.

4.2.17.

4.2.17.1.

4.2.17.2.

4.3.

2) koostalitlusvdimeliste teadetetahvlite omadused.

Vt lisa A punkt 4.2.15 a.

Lisaks peavad paigaldatud raudteedédrsed juhtimis- ja signaalimisob-
jektid tihilduma juhi ndgemisvélja ja taristu nduetega.

Juhtkdiskude ja signaalimise allsiisteemides kasutatavate seadmete
ehitamine

Jargitakse kdesoleva KTK lisa A tabelis A2 loetletud dokumentides
tapsustatud keskkonnatingimusi.

Rongisiseste M1 juhtkdskude ja signaalimise rongisiseste koosta-
litluse komponentide ja allsiisteemide puhul « tuleb jargida komis-
joni médruses (EL) nr 1302/2014 (vedurite ja reisijateveoveeremi
KTK) esitatud materjalide ndudeid (nt tulekaitse seisukohalt).

ETCSi ja raadiosiisteemi iihilduvus

Voimaliku erineva rakendamise ning tdielikus vastavuses olevatele
juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemidele {ilemineku oleku tdttu
tuleb teha kontrollid rongisiseste ja raudteeddrsete juhtkdskude ja
signaalimise allslisteemide tehnilise iihilduvuse tdendamiseks. Nende
kontrollide vajadust kisitatakse meetmena, millega suurendatakse
usaldust juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide tehnilise tihildu-
vuse vastu. Eelduste kohaselt vidhendatakse neid kontrolle, kuni
saavutatakse punktis 6.1.2.1 nimetatud pdhimote.

ETCSi siisteemi tithilduvus

ETCSi siisteemi iihilduvus (ESC) on kasutusalas juhtkidskude ja
signaalimise allsiisteemide ETCSi rongisiseste ja ETCSi raudteedar-
sete osade tehnilise tihilduvuse registreerimine.

ESC tiiiip on rongisisese ETCSi ja kasutusala osa vahelise tehnilise
thilduvuse registreerimisele maératav vaartus. Liidu vorgustiku kdigil
osadel, mis eeldavad ESC tdendamiseks samasuguseid kontrolle, on
sama ESC tiiiip.

Raadiostisteemi tithilduvus

Raadiosiisteemi iihilduvus (RCS) on rongisisese raadio-hdélside voi
-andmeside seadmete ning juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide
GSM-Ri raudteeddrsete osade vahelise tehnilise {ihilduvuse
registreerimine.

RSC tiilip on raadio-héddlside voi andmeside ja kasutusala osa vahe-
lise tehnilise ihilduvuse registreerimisele médratav védértus. Liidu
vorgu koigil osadel, mis eeldavad RSC tdendamiseks samasuguseid
kontrolle, on sama RSC tiiiip.

Teiste allsiisteemide liideste funktsionaalsed ja tehnilised spetsifi-
katsioonid
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43.1.

Kditamise ja liikluskorralduse allsiisteemi liides

Liides kditamise ja liikluskorralduse allsiisteemiga

fubtiisiade ja signaalimise allstisteemt Kiitamise ja liikluskorralduse KTK viide ()
Parameeter Alapunkt Parameeter Alapunkt

Kasutuseeskirjad ~ (normaal-  ja [ 4.4 Reegliraamat 4.2.1.2.1

halvenenud tingimused) Kasutuseeskirjad 44

Raudteeddrsete juhtimis- ja signaa- | 4.2.15 | Signaalide ja raudteedérsete margiste | 4.2.2.8

limisobjektide ndhtavus néhtavus

Rongi pidurdustohusus ja| 422 Pidurdustdhusus 422.6

omadused

Liivatamisseadmete kasutamine 4.2.10 | Reegliraamat 42.1.2.1

Rongisisene rattaharja méarimine

Liitpiduriklotside kasutamine

Jarelevalveotstarbelise  andmesal- | 4.2.14 | Rongisisene andmesalvestus 4235

vestuse liides

ETCSi DMI 4.2.12 | Ronginumber 4.23.2.1

GSM-R DMI 4.2.13 | Ronginumber 42321

Votmehaldus 4.2.8 Rongi todkorra tagamine 4227

Marsruudi  iihilduvuse  kontrollid | 4.9 Veeremiiiksuse ja rongi thilduvuse | D1 liide

enne lubatud  veeremiiiksuste parameetrid kasutamiseks ette néhtud

kasutamist marsruudil

(") Komisjoni 8. juuni 2015. aasta médrus (EL) 2015/995, millega muudetakse otsust 2012/757/EL, mis kisitleb Euroopa
Liidu raudteesiisteemi kditamise ja liikluskorralduse allsiisteemi koostalitluse tehnilist kirjeldust (ELT L 165, 30.6.2015,

Ik 1).

Veeremi allsiisteemi liides

Liides veeremi KTKdega

Juhtkéskude ja signaalimise allsiis-
teemi KTK viide

Veeremi KTKde viide

Parameeter Alapunkt Parameeter Alapunkt
Uhilduvus raudteedidr- | 4.2.10 | Rédbastee vooluahe- | Kiirraudteesiis- rattapaari 42792
sete rongituvastussiis- latel pShinevate teemi KTK (')  asukoht
teemidega: veeremi rongituvastussiistee-
konstruktsioon midega iihilduvuse teljekoormus 4232

tagamiseks vajalikud
veeremi omadused liivatamine 4.2.3.10
ratastevaheline | 4.2.3.3.1
elektritakistus
Tavaraudteesiisteemi KTK (%) 4.233.1.1
Vedurite ja reisijateveoveeremi 4233.1.1
KTK ()
Vagunite KTK (%) 4232
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Liides veeremi KTKdega

Juhtkéskude ja signaalimise allsiis-
teemi KTK viide

Veeremi KTKde viide

Parameeter Alapunkt Parameeter Alapunkt
Teljeloenduritel pohi- | Kiirraudteesiis- rattapaari 42792
nevate rongituvastus- | teemi KTK geomeetria
siisteemidega tihildu-
vuse tagamiseks vaja- rattad 42793
likud veeremi .
omadused Tavaraudteesiisteemi KTK 4233.1.2

Vedurite ja reisijateveoveeremi 4233.1.2
KTK
Vagunite KTK 4233
Silmusahelal pdhine- | Kiirraudteesiisteemi KTK Puudub
vate seadmetega {ihil-
duvuse tagamiseks Tavaraudteesiisteemi KTK 4233.13
vajalikud veeremi L e .
omadused Vedurite ja reisijateveoveeremi 4233.13
KTK
Vagunite KTK 4233
Veeremi ning raud- 4.2.11 | Roobastee vooluahe- | Kiirraudteestisteemi KTK 4.2.6.6.1
teeddrsete juhtimis- ja latel pShinevate )
signaalimisseadmete rongituvastussiistee- Tavaraudteesiisteemi KTK 4233.1.1
elektromagnetiline midega tihilduvuse o .
iihilduvus tagamiseks vajalikud Vedurite ja reisijateveoveeremi 4.233.1.1
veeremi omadused KTK
Vagunite KTK 4233
Teljeloenduritel pohi- | Kiirraudteestisteemi KTK 4.2.6.6.1
nevate rongituvastus-
siisteemidega iihildu- | Tavaraudteesiisteemi KTK 4233.1.2
vuse tagamiseks vaja- o L .
likud veeremi Vedurite ja reisijateveoveeremi 4233.1.2
omadused KTK
Vagunite KTK 4233
Rongi pidurdustdhusus | 4.2.2 Héadapidurdustdhusus | Kiirraudteesiis- Hédapidurdus | 4.2.4.1
ja omadused teemi KTK
Soidupidurdus | 4.2.4.4
Tavaraudtee- Hadapidurdus | 4.2.4.5.2
siisteemi KTK
Soidupidurdus | 4.2.4.5.3
Vedurite ja Héadapidurdus | 4.2.4.5.2
reisijateveo-
veeremi KTK Sf)idupidurdus 42453
Vagunite KTK 424.12
Rongisiseste juhtimis- | 4.2.2 Kinemaatiline gabariit | Kiirraudteesiisteemi KTK 4.23.1
ja signaalimisantennide
asukoht Tavaraudteesiisteemi KTK 423.1
Vedurite ja reisijateveoveeremi 4.2.3.1
KTK
Vagunite KTK Puudub
Rongisiseste 422 Kasutuseeskirjad Kiirraudteesiisteemi KTK 4.2.7.9.1
ETCS-funktsioonide
isoleerimine Tavaraudteesiisteemi KTK 42123
Vedurite ja reisijateveoveeremi 4.2.12.3
KTK
Vagunite KTK Puudub
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Liides veeremi KTKdega

Juhtkéskude ja signaalimise allsiis-

teemi KTK viide Veeremi KTKde viide

Parameeter Alapunkt Parameeter Alapunkt
Andmeliidesed 422 Jérelevalve ja Kiirraudteesiisteemi KTK 4.2.7.10
Kkeotsi
rixkeotsing Tavaraudteesiisteemi KTK 42.1.1
Vedurite ja reisijateveoveeremi 4.2.1.1
KTK
Vagunite KTK Puudub
Raudteedirsete 4.2.15 | Nahtavus Kiirraudteesiisteemi KTK 4.2.74.1.1
juhtimis- ja signaalimi- . . .
Esilaternad Tavaraudteesiisteemi KTK 4.2.7.1.1

sobjektide ndhtavus
Vedurite ja reisijateveoveeremi 42.7.1.1

KTK
Vagunite KTK Puudub
Juhi nihtavusala Kiirraudteesiis-  vaatevili 4226b
teemi KTK tuuleklaas 4227
Tavaraudtee- vaatevali 4.29.1.3.1
stisteemi KTK tuuleklaas 4292
Vedurite ja vaatevili 429.13.1
eV ok tuuleklaas | 4292
Vagunite KTK Puudub
Jarelevalveotstarbelise | 4.2.14 | Salvestusseade Kiirraudteesiisteemi KTK 42.7.10
andmesalvestuse liides Tavaraudteesiisteemi KTK 429.6
Vedurite ja reisijateveoveeremi 429.6
KTK
Vagunite KTK Puudub
Késud 422 Faaside eraldus Kiirraudteesiisteemi KTK 4.2.8.3.6.7
veeremiscadmetele 423 Tavaraudteesiisteemi KTK 4.2.8.29.8
Vedurite ja reisijateveoveeremi 428298
KTK
Vagunite KTK Puudub
Héadapidurduskasklus 422 Héadapidurduskisklus | Kiirraudteesiisteemi KTK Puudub
Tavaraudteesiisteemi KTK 42441
Vedurite ja reisijateveoveeremi 42441
KTK
Vagunite KTK Puudub
Seadmete ehitamine 4.2.16 | Materjalinduded Kiirraudteesiisteemi KTK 42722
Tavaraudteesiisteemi KTK 4.2.10.2.1
Vedurite ja reisijateveoveeremi 4.2.10.2.1
KTK
Vagunite KTK Puudub

() Kiirraudteesiisteemi KTK on komisjoni 21. veebruari 2008. aasta otsus 2008/232/EU, mis kisitleb iileeuroopalise
kiirraudteesiisteemi veeremi allsiisteemi koostalitluse tehnilist kirjeldust.

(?) Tavaraudteesiisteemi KTK on komisjoni 26. aprilli 2011. aasta otsus 2011/291/EL, mis kisitleb iileeuroopalise tava-
raudteesiisteemi veeremi allsiisteemi ,,vedurid ja reisijateveoveerem” koostalitluse tehnilist kirjeldust.

(®) Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK on komisjoni 18. novembri 2014. aasta mairus (EL) nr 1302/2014, milles
kasitletakse Euroopa Liidu raudteesiisteemi veeremi allsiisteemi ,,vedurid ja reisijateveoveerem” koostalitluse tehnilist
kirjeldust.

(*) Vagunite KTK on komisjoni 13. mirtsi 2013. aasta médrus (EL) nr 321/2013, mis késitleb Euroopa Liidu raudtee-
stisteemi allsiisteemi ,,veerem — kaubavagunid” koostalitluse tehnilist kirjeldust ja millega tunnistatakse kehtetuks
komisjoni otsus 2006/861/EU.
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vB
4.33. Infrastruktuuri allsiisteemi liidesed
Liides taristu KTKga
Juhtkdskude ja s1gnaa‘l}mlse allsiisteemi Infrastruktuuri KTK viide
KTK viide
Parameeter Punkt Parameeter Punkt
Rongituvastussiis- 4.2.10 Infrastruktuurirajatise miinimum- | Kiirraudteesiisteemi | 4.2.3
teemid (ruum mootmed taristu KTK (1) 4241
paigaldamiscks) Struktuurigabariit Tavaraudteesiis- 4231
. . teemi taristu o
Struktuurigabariit
& KTK )
Taristu KTK (%)
Eurobalise’i side (ruum | 4.2.5.2 Infrastruktuurirajatise miinimum- | Kiirraudteesiisteemi | 4.2.3
paigaldamiseks) mootmed taristu KTK 49241
Struktuurigabariit Tavaraudteesiis- 4231
Struktuurigabariit teemi taristu KTK
Taristu KTK
Euroloopi side (ruum | 4.2.5.3 Infrastruktuurirajatise miinimum- | Kiirraudteesiisteemi | 4.2.3
paigaldamiseks) modtmed taristu KTK 4241
Struktuurigabariit Tavaraudteesiis- 4231
Struktuurigabariit teemi taristu KTK
Taristu KTK
Raudteedérsete 4.2.15 Infrastruktuurirajatise miinimum- | Kiirraudteesiisteemi | 4.2.3
juhtimis- ja signaalimi- modtmed taristu KTK 4241
sobjektide nihtavus Struktuurigabariit Tavaraudteesiis- 4231
Struktuurigabariit teemi taristu KTK
Taristu KTK
(") Kiirraudteesiisteemi taristu KTK on komisjoni 20. detsembri 2007. aasta otsus 2008/217/EU iileeuroopalise kiirraud-
teesiisteemi infrastruktuuri allsiisteemi koostalitluse tehnilise kirjelduse kohta (ELT L 77, 19.3.2008, 1k 1).
(?) Tavaraudteesiisteemi taristu KTK on komisjoni 26. aprilli 2011. aasta otsus 2011/275/EL iileeuroopalise tavaraudtee-
stisteemi infrastruktuuri allstisteemi koostalitluse tehnilise kirjelduse kohta (ELT L 126, 14.5.2011, lk 53).
(®) Taristu KTK on komisjoni 18. novembri 2014. aasta maédrus (EL) nr 1299/2014, milles késitletakse Euroopa Liidu
raudteesiisteemi allsiisteemi ,,taristu” koostalitluse tehnilist kirjeldust (ELT L 356, 12.12.2014, 1k 1).
4.3.4. Energiavarustuse allsiisteemi liidesed

Liides energiavarustuse KTKga

Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi . ..
KTK viide Energiavarustuse KTK viide
Parameeter Punkt Parameeter Punkt
Kisud 422 Faaside eraldustsoonid Kiirraudteesiisteemi | 4.2.21
veeremiscadmetele 423 Siisteemide eraldustsoonid energle}varustuse 4.2.22
KTK (1)
Faaside eraldustsoonid .. 4.2.19
Tavaraudteesiis-
Siisteemide eraldustsoonid teemi energiavarus- | 4.2.20
. . 2
Faaside eraldustsoonid tuse KTK () 4.2.15
Siisteemide eraldustsoonid Energiavarustuse 42.16
KTK ()
(1) Kiirraudteesiisteemi energiavarustuse KTK on komisjoni 6. mirtsi 2008. aasta otsus 2008/284/EU, milles kisitletakse

Q]

tileeuroopalise kiirraudteesiisteemi energiavarustuse allsiisteemi koostalitluse tehnilist kirjeldust (ELT L 104, 14.4.2008,
Ik 1).

Tavaraudteesiisteemi energiavarustuse KTK on komisjoni 26. aprilli 2011. aasta otsus 2011/274/EL iileeuroopalise
tavaraudteesiisteemi energiavarustuse allsiisteemi koostalitluse tehnilise kirjelduse kohta (ELT L 126, 14.5.2011, 1k 1).
Energiavarustuse KTK on komisjoni 18. novembri 2014. aasta mdérus (EL) nr 1301/2014, milles kisitletakse Euroopa
Liidu raudteesiisteemi energiavarustuse allsiisteemi koostalitluse tehnilist kirjeldust (ELT L 356, 12.12.2014, 1k 179).
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4.4.

4.5.

Kasutuseeskirjad

Eeskirjad raudteeteenuse osutamiseks ETCSi ja GSM-Riga on kehtes-
tatud kéitamise ja liikluskorralduse KTKs.

Hoolduseeskirjad

Kaesoleva KTK alla kuuluvate allslisteemide hoolduseeskirjad peavad
tagama 4. peatiikis esitatud pohiparameetrites sitestatud védrtuste
piisimise ettendhtud piirides allsiisteemide kogu kasutusea jooksul.
Jooksva hoolduse vdi remonditddde kdigus voib siisteem siiski pdhi-
parameetrites sitestatud vaartustele mitte vastata; hoolduseeskirjadega
tuleb tagada, et nende toimingute kdigus ei vdheneks ohutus.

Juhtkéskude ja signaalimise allsiisteemide eest vastutav isik kehtestab
eespool nimetatud eesmirkide saavutamiseks hoolduseeskirjad.
Eeskirjade koostamisel peab jirgima allpool esitatud ndudeid.

Seadme tootja vastutus

Allsiisteemis kasutatava seadme tootja peab kindlaks médrama:

1) koik hooldusnduded ja -menetlused (sh seadmete seisundi seire,
juhtumite diagnoos, katsemeetodid ja -todriistad ning ndutavad
ametialased padevused), mis on vajalikud kdesoleva KTK kohus-
tuslikes nduetes sdtestatud oluliste nduete ja véirtuste jargimiseks
seadme kogu kasutusea jooksul (paigaldamisele eelnev vedu ja
sdilitamine, tavapdrane kasutamine, torked, remondit6dd, kontrol-
limine ja hooldus, demonteerimine jne). » M1 Seadmete vigade
parandamise kohta vt punkt 6.5; <«

2

~

tervise- ja ohutusriskid, mis vdivad mdjutada ildsust ning
hoolduspersonali;

3

~

esimese liinihoolduse tingimused (st liini vahetatavate moodulite
(LRUd) maéératlus), heakskiidetud tihilduvad riistvara- ja tarkvara-
versioonid, rikkis LRUde viljavahetamise, LRUde ladustamise
ning rikkis LRUde parandamise tingimused,

4

=

kontrollimised, mis tuleb teha juhul, kui seade on erandliku koor-
muse all (nt halvad keskkonnatingimused v&i erandlikud poru-
tused);

5

=~

kontrollimised, mis tuleb teha muude kui juhtimis- ja signaalimis-
seadmete hooldamisel, kui need mgjutavad juhtkdskude ja signaa-
limise allsiisteeme (nt ratta 1dbimdddu muutmine).

Taotleja vastutus allsiisteemi kontrollimisel

Taotleja peab:

1) tagama, et koikide kdesoleva KTK kohaldamisalasse kuuluvate
komponentide puhul on kindlaks méératud punktis 4.5.1 (,,Seadme
tootja vastutus”) sétestatud hooldusnduded, olenemata sellest, kas
need on koostalitluse komponendid vdi muud komponendid;



02016R0919 — ET — 11.03.2020 — 002.002 — 36

4.6.

4.7.

4.8.

4.9.

5.2.
5.2.1.

2) tditma eespool esitatud noudeid, vottes arvesse riske, mis tule-
nevad allsiisteemi eri komponentide koostoimest ja liidestest teiste
allsiisteemidega.

Ametialane pidevus

Seadmete ja allsiisteemi tootjad peavad andma piisavalt teavet juht-
késkude ja signaalimise allslisteemide paigaldamiseks, 15plikuks kont-
rollimiseks ja hooldamiseks ndutavate ametialaste pddevuste mééra-
miseks. Vt punkt 4.5 (,,Hoolduseeskirjad”).

Tootervishoiu ja tooohutuse tingimused

Tuleb votta ettevaatusabindusid hoolduspersonali ja kasutajate tervise
ja ohutuse tagamiseks vastavalt liidu digusaktidele ja liidu digusak-
tidega kooskolas olevatele siseriiklikele digusaktidele.

Tootjad peavad dra mirkima nende seadmete ja allsiisteemide kasu-
tamisest ja hooldusest tulenevad riskid tervisele ja ohutusele. Vt
punkt 4.4 (,,Kasutuseeskirjad”) ja punkt 4.5 (,,Hoolduseeskirjad™).

Registrid

Direktiivi (EL) 2016/797 artiklites 48 ja 49 sitestatud registritele
esitatavad andmed on loetletud komisjoni rakendusotsuses
2011/665/EL (') ja komisjoni rakendusmaééruses (EL) 2019/777 (3).

Marsruudi iihilduvuse kontrollid enne lubatud veeremiiiksuste
kasutamist

Rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi parameetreid,
mida raudteeveo-ettevdtja peab marsruudi {hilduvuse kontrolli
eesmargil kasutama, on kirjeldatud komisjoni rakendusméiruse (EL)
2019/773 (3) D1 liites.

KOOSTALITLUSE KOMPONENDID

Miiratlus

Direktiivi (EL) 2016/797 artikli 2 punkti 7 kohaselt on koostalitluse
komponendid ,seadme mis tahes lihtkomponent, komponentide
kogum, alakoost vdi kogukoost, mis on inkorporeeritud voi mida
kavatsetakse inkorporeerida allsiisteemi, ning millest raudteesiisteemi
koostalitlus otseselt voi kaudselt sdltub, sealhulgas nii materiaalsed
kui ka mittemateriaalsed esemed.

Koostalitluse komponentide loetelu

Koostalitluse pohikomponendid
Juhtkédskude ja signaalimise allslisteemide koostalitluse pdhikompo-

nendid on sétestatud:

1) rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi puhul tabelis
5.1.a;

(") Komisjoni 4. oktoobri 2011. aasta rakendusotsus 2011/665/EL lubatud raudteeveeremi-
tiltipide Euroopa registri kohta (ELT L 264, 8.10.2011, 1k 32).

(*) Komisjoni 16. mai 2016. aasta rakendusméarus (EL) 2019/777, milles kisitletakse raud-
teetaristuregistri {ihtseid tehnilisi kirjeldusi ja millega tunnistatakse kehtetuks rakendu-
sotsus 2014/880/EL (ELT L 139 I, 27.5.2019, 1k 312).

(®) Komisjoni 16. mai 2016. aasta rakendusmiirus (EL) 2019/773, milles kisitletakse
Euroopa Liidu raudteesiisteemi kaitamise ja liikluskorralduse allsiisteemi koostalitluse
tehnilist kirjeldust ning millega tunnistatakse kehtetuks komisjoni otsus 2012/757/EL
(ELT L 139 I, 27.5.2019, 1k 5).
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2) raudteedidrse juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi puhul tabelis
5.2.a.

5.2.2. Koostalitluse komponentide rithmitamine

Koostalitluse pohikomponentide funktsioonidest voib koostada
rihmasid. Rithm maéératletakse seejarel nende funktsioonide ja
riihmast viéljapoole ulatuvate liideste alusel. Sellise rithma tekke
korral kisitatakse seda koostalitluse komponendina.

1) Tabelis 5.1.b on loetletud rongisisese juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemi koostalitluse komponentide rithmad.

2) Tabelis 5.2.b on loetletud raudteedérse juhtkédskude ja signaalimise
allstisteemi koostalitluse komponentide rithmad.

Koostalitluse komponentide rithma siseliideste vastavust 4. peatiiki
pohiparameetritele ei pea kontrollima. Koostalitluse komponentide
rithma vilisliideste vastavust tuleb kontrollida, et tdendada kdnealuste
vilisliideste nduetega seotud pohiparameetrite jéargimist.

5.3. Komponentide toimivus ja tehnilised niitajad

Iga koostalitluse pdhikomponendi voi koostalitluse komponentide
rithma kohta sitestatakse 5. peatiiki tabelites jargmised andmed:

1) 3. veerus funktsioonid ja liidesed. Tuleb silmas pidada, et monel
koostalitluse komponendil on valikulisi funktsioone ja/voi
liideseid;

2) 4. veerus iga funktsiooni voi liidese vastavushindamise kohustus-
likud néitajad, voimaluse korral koos viitega 4. peatiiki vastavale
punktile.

Tabel 5.1.a

Rongisisese juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi koostalitluse pohikomponendid

1 2 3 4

4. peatiiki alusel

Nr Koostalitluse komponent (KK) Omadused hinnatavad
erinduded
1 Rongisisene ETCS To6okindlus, kdideldavus, hooldatavus, ohutus 4.2.1
4.5.1.

Rongisisesed ETCS-funktsioonid (v.a labisdidu | 4.2.2

mddtmine)
ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed 425
— RBC (andmeside raadio teel valikuline) 4.2.5.1

— Sdidusignaalide uuendamise seade (valiku- | 4.2.5.1

line funktsioon) 4252
— Eurobalise'i raadioliides 4253

— Euroloopi raadioliides (valikuline
funktsioon)
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1 2 3 4
4. peatiiki alusel
Nr Koostalitluse komponent (KK) Omadused hinnatavad
erinduded
Liidesed
— STM (K-liidese kasutamine valikuline) 4.2.6.1
— GSM-Ri ETCS andmesideraadio 4.2.6.2
— Labisdidu modtmine 4263
— Votmehaldussiisteem 4.2.8
— ETCS-ID haldamine 429
— ETCSi juhi-masina-liides 42.12
— Rongiliides 422
— Rongisisene salvestusseade 4.2.14
Seadmete ehitamine 4.2.16
2 Libisdidu modtmise seade | Tookindlus, kidideldavus, hooldatavus, ohutus 42.1
4.5.1.
Rongisisesed ETCS-funktsioonid: ainult ldbi- | 4.2.2
s0idu mdotmine
Liidesed
— Rongisisene ETCS 4.2.6.3
Seadmete ehitamine 42.16
3 Vilise STMi liides Liidesed
— Rongisisene ETCS 4.2.6.1
4 GSM-R rongiraadio To6okindlus, kdideldavus, hooldatavus 42.1.2
Mairkus: SIM-kaart, antenn, 4.5.1.
ihendusjuhtmed ja filtrid ei
ole osa antud koostalitluse | pgpijised sidefunktsioonid 42.4.1
komponendist
Kdneside- ja operatiivsidepidamisrakendused 4242
Liidesed
— GSM-R raadioliides 4.2.5.1
— GSM-Ri juhi-masina-liides 42.13
Seadmete ehitamine 42.16
5 GSM-Ri ETCS andmeside- | Tookindlus, kdideldavus, hooldatavus 4212
raadio 451
Markus: SIM-kaart, antenn,
tihendusjuhtmed ja filtrid i | pghijised sidefunktsioonid 4241
ole osa antud koostalitluse
komponendist ) .
ETCSi andmesiderakendused 4243
Liidesed
— Rongisisene ETCS 4.2.6.2
— GSM-R raadioliides 425.1
Seadmete ehitamine 42.16
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2 3 4

4. peatiiki alusel

Koostalitluse komponent (KK) Omadused hinnatavad
erinduded
GSM-Ri SIM-kaart Pohilised sidefunktsioonid 4.24.1

Mirkus: GSM-Ri vorguope-

raator vastutab selle eest, et Seadmete chitamine 4.2.16
raudteeveo-ettevotjad
saavad SIM-kaardi, mis
sisestatakse GSM-Ri
16ppseadmesse.
Tabel 5.1.b

Rongisisese juhtkiiskude ja signaalimise allsiisteemi koostalitluse komponentide rithmad

(Kdesolev tabel on struktuurindide. Lubatud on ka teised rithmad.)

2 3 4

4. peatiiki alusel

Koostalitluse komponentide rithm Omadused hinnatavad
erinduded
Rongisisene ETCS To6okindlus, kiideldavus, hooldatavus, ohutus 42.1
Lébisdidu mddtmise seade 4.5.1.
Rongisisesed ETCS-funktsioonid 422
ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed 425
— RBC (andmeside raadio teel valikuline) 4.2.5.1

— Soidusignaalide uuendamise seade (valiku- | 4.2.5.1
line funktsioon)

4252
— Eurobalise'i raadioliides 4253
— Euroloopi raadioliides (valikuline

funktsioon)

Liidesed
— STM (K-liidese kasutamine valikuline) 4.2.6.1
— GSM-Ri ETCS andmesideraadio 4.2.6.2
— Vaotmehaldussiisteem 428
— ETCS-ID haldamine 429
— ETCS juhi-masina liides 4.2.12
— Rongiliides 422
— Rongisisene salvestusseade 4.2.14

Seadmete ehitamine 42.16
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Raudteedirse juhtkiskude ja

Tabel 5.2.a

signaalimise allsiisteemi koostalitluse pohikomponendid

1 2 3 4
4. peatiiki alusel
Nr Koostalitluse komponent (KK) Omadused hinnatavad
erinduded
1 RBC To6okindlus, kdideldavus, hooldatavus, ohutus 4.2.1
4.5.1.
Raudteeddrsed ETCS-funktsioonid (v.a side | 4.2.3
Eurobalise'i, sdidusignaalide uuendamise seadme
ja Euroloopi kaudu)
ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed: ainult raadio- | 4.2.5.1
side rongiga
Liidesed
— Naabruses asuv RBC 427.1,4272
— Andmeside 4273
— Votmehaldussiisteem 4.2.8
— ETCS-ID haldamine 429
Seadmete ehitamine 4.2.16
2 Soidusignaalide uuendamise | Tookindlus, kdideldavus, hooldatavus, ohutus 42.1
seade
4.5.1.
Raudteeddrsed ETCS-funktsioonid (v.a side | 4.2.3
Eurobalise'i, Euroloopi ning 2. ja 3. taseme
funktsioonide kaudu)
ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed: ainult raadio- | 4.2.5.1
side rongiga
Liidesed
— Andmeside 4273
— Votmehaldussiisteem 4.2.8
— ETCS-ID haldamine 429
— Blokeerimine ja LEU 423
Seadmete ehitamine 4.2.16
3 Eurobalise To6okindlus, kdideldavus, hooldatavus, ohutus 42.1
4.5.1.
ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed: ainult | 4.2.5.2
Eurobalise'i side rongiga
Liidesed
— LEU - Eurobalise 4.2.7.4
Seadmete ehitamine 4.2.16
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1 2 3 4
4. peatiiki alusel
Nr Koostalitluse komponent (KK) Omadused hinnatavad
erinduded
4 Euroloop Tookindlus, kiideldavus, hooldatavus, ohutus 42.1
4.5.1.
ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed: ainult Euro- | 4.2.5.3
loopi raadioside rongiga
Liidesed
— LEU - Euroloop 4.2.7.5
Seadmete ehitamine 4.2.16
5 LEU — Eurobalise Tookindlus, kdideldavus, hooldatavus, ohutus 42.1
4.5.1.
Raudteeddrsed ETCS-funktsioonid (v.a side | 4.2.3
sdidusignaalide uuendamise seadme, Euroloopi
ning 2. ja 3. taseme funktsioonide kaudu)
Liidesed
— LEU - Eurobalise 4.2.7.4
Seadmete ehitamine 4.2.16
6 LEU — Euroloop To6okindlus, kiideldavus, hooldatavus, ohutus 42.1
4.5.1.
Raudteeddrsed ETCS-funktsioonid (v.a side | 4.2.3
soidusignaalide uuendamise seadme, Eurobalise'i
ning 2. ja 3. taseme funktsioonide kaudu)
Liidesed
— LEU - Euroloop 4.2.7.5
Seadmete ehitamine 4.2.16
7 Teljeloendur Raudteeddrsed rongituvastussiisteemid (ainult | 4.2.10
teljeloendurite seisukohast olulised parameetrid)
Elektromagnetiline tihilduvus (ainult teljeloendu- | 4.2.11
rite seisukohast olulised parameetrid)
Seadmete ehitamine 4.2.16
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6.1.
6.1.1.

6.1.1.1.

6.1.1.2.

Tabel 5.2.b

Raudteefiirse juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi koostalitluse komponentide rithmad

Kiesolev tabel on struktuurindide. Lubatud on ka teised rithmad

1 2 3 4
. . 4. peatiiki alusel
Nr Koostalltluseﬁ komponentide Omadused hinnatavad
rihm .
erinduded
1 | Eurobalise Tookindlus, kdideldavus, hooldatavus, ohutus 42.1
LEU — Eurobalise 4.5.1
Raudteeadrsed ETCS-funktsioonid (v.a side Euroloopi | 4.2.3
ning 2. ja 3. taseme funktsioonide kaudu)
ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed: ainult Eurobalise’i | 4.2.5.2
side rongiga
Seadmete ehitamine 4.2.16
2 | Euroloop Tookindlus, kdideldavus, hooldatavus, ohutus 4.2.1
LEU — Euroloop 451
Raudteeddrsed ETCS-funktsioonid (v.a side Euroba- | 4.2.3
lise’i ning 2. ja 3. taseme funktsioonide kaudu)
ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed: ainult Euroloopi | 4.2.5.3
raadioside rongiga
Seadmete ehitamine 4.2.16

KOMPONENTIDE VASTAVUSE JA/VOI KASUTUSSOBIVUSE
HINDAMINE NING ALLSUSTEEMIDE VASTAVUSTOENDA-

MINE

Sissejuhatus

Uldpéhimétted

Pohiparameetrite jirgimine

Kaesoleva KTK 3. peatiikis kehtestatud oluliste nduete tditmine taga-
takse 4. peatiikis tdpsustatud pohiparameetrite jargimisega.

Parameetrite jérgimist tdendatakse jargmisega:

1) 5. peatiikis tdpsustatud koostalitluse komponentide vastavushinda-
mine (vt punktid 6.2.1, 6.2.2, 6.2.3, 6.2.4);

2) allstisteemide vastavustdendamine (vt punkt 6.3 ja 6.4).

Olulised nduded, mis on tdidetud riiklike eeskir-

jade kohaselt

Teatavatel juhtudel kuuluvad olulised nduded riiklike eeskirjade alla

seoses jargmisega:

1) B-klassi siisteemide kasutamine;

2) KTK avatud punktid;
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3) direktiivi (EL) 2016/797 artikli 7 kohane KTKde kohaldamata
jétmine (erandid);

4) punktis 7.6 kirjeldatud erijuhud.

Sellistel juhtudel hinnatakse eeskirjadele vastavust asjaomase liikkmes-
riigi vastutusel ja teatavaks tehtud korra kohaselt. Vt punkt 6.4.2.

6.1.1.3. KTK nduete osaline tditmine

Seoses kontrollimisega, kas olulised nduded on pdhiparameetrite
jérgimisega tdidetud, ning piiramata kiesoleva KTK 7. peatiikis
kirjeldatud kohustusi, voib juhtkdskude ja signaalimise koostalitluse
komponentidele ja allsiisteemidele, milles ei ole rakendatud kdiki 4.
peatiikis tdpsustatud funktsioone, toimivust ja liideseid (sh lisas A
osutatud spetsifikatsioonid), viljastada EU vastavussertifikaadi voi
vastavalt vastavustdendi jargmistel tdendite véljastamist ja kasutamist
reguleerivatel tingimustel:

1) raudteedirse juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi EU vastavus-
toendamise taotleja peab otsustama, milliseid funktsioone, t66pa-
rameetreid ja liideseid tuleb rakendada teenuse eesmairkide saavu-
tamiseks ning selleks, et viltida KTKdega vastuolus olevate voi
neid iletavate nduete iilekandmist rongisisestele juhtkdskude ja
signaalimise allsiisteemidele;

2

~

rongisisese juhtkdskude ja signaalimise sellise allsiisteemi talitluse
suhtes, kus ei ole rakendatud koiki kdesolevas KTKs tépsustatud
funktsioone, talitlusvdimeid ega liideseid, voivad kehtida teatud
kasutustingimused voi -piirangud, mis tulenevad {ihilduvusest
ja/voi ohutust tihendamisest raudteedérsete juhtkdskude ja signaa-
limise allsiisteemidega. Vdhendamata teavitatud asutuse tilesan-
deid, mida on kirjeldatud vastavates liidu digusaktides ja seotud
dokumentides, peab EU vastavustdendamise taotleja tagama, et
tehniline dokumentatsioon sisaldab kogu teavet, (') mida ettevdtja
vajab konealuste kasutustingimuste ja -piirangute kindlakstege-
miseks;

3

~

nduetekohaselt pohjendatud kaalutlustel voib lube andev iiksus
keelduda andmast kasutuselevotu voi turule laskmise luba juhtkés-
kude ja signaalimise allsiisteemidele, milles ei ole rakendatud
koiki kéesolevas KTKs tipsustatud funktsioone, todparameetreid
ja liideseid, voi kehtestada nende kéditamise suhtes kasutustingi-
musi ja -piiranguid.

Kui mdnes juhtkdskude ja signaalimise koostalitluse komponendis
voi allsiisteemis ei ole rakendatud kdiki kdesolevas KTKs tapsustatud
funktsioone, tooparameetreid ega liideseid, kohaldatakse punkti 6.4.3
sdtteid.

6.1.2. ETCSi ja GSM-Ri katsetamise péhimétted
6.1.2.1. Pohimdte

PShimote seisneb selles, et EU vastavustdendamise deklaratsiooniga
holmatud rongisisene juhtkdskude ja signaalimise allsiisteem on
voimeline kdesolevas KTKs kehtestatud tingimustel todtama ilma
lisavastavustdendamiseta kdikidel EU vastavustdendamise deklarat-
siooniga hdlmatud raudteedérsetel juhtkdskude ja signaalimise allsiis-
teemidel.

(") Selle teabe esitamisel kasutatav mall méaératakse kindlaks kasutusjuhendis.
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6.1.2.2.

6.1.2.3.

6.1.2.4.

Selle pohimotte saavutamisele aitavad kaasa:

1) rongisiseste ja raudteedérsete juhtkdskude ja signaalimise allsiis-
teemide koostamise ja paigaldamise eeskirjad;

2) katsete tehnilised kirjeldused, millega tdoestada, et rongisisesed ja
raudteeddrsed juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemid on vasta-
vuses kéesoleva KTK nduetega ja iihilduvad teineteisega.

Katsestsenaariumid

Kiesoleva KTK eesmairgil tihendab ,katsestsenaarium” juhtkéskude
ja signaalimise allsiisteemidega seotud voi neid mdjutavat raudteedér-
sete vOi rongisiseste siindmuste jada (nt sdnumite saatmine/vastuvot-
mine, kiirusepiirangu iiletamine, operaatorite tegevused) ning nende-
vahelist kindlaksmédératud ajastust, et katsetada raudteesiisteemi
kavandatavat kasutamist ETCSi ja GSM-Ri seisukohalt asjakohastes
olukordades (nt rongi sisenemine seadmetega varustatud alale, rongi
kéivitamine, signaali alistamine peatumisel).

Katsestsenaariumid pdhinevad projekti jaoks vastu voetud tehnilistel
eeskirjadel.

Vastavuse kontrollimine reaalses rakenduses peab katsestsenaariu-
miga olema vdimalik, kogudes teavet hdlpsalt juurdepédsetavatest
liidestest (soovitatavalt kdesolevas KTKs tdpsustatud standardlii-
desed).

Katsestsenaariumide nduded

ETCSi ja GSM-Ri raudteedérsete osade tehnilised eeskirjad ning
raudteeddrsete juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemidega seotud
katsestsenaariumid peavad olema piisavalt pdhjalikud, et kirjeldada
stisteemi kogu ettendhtud toimimist, mis on seotud raudteeddrse juht-
késkude ja signaalimise allsiisteemiga normaalsetes ja tuvastatud
halvenenud tingimustes, ning:

1) need peavad vastama kéesolevas KTKs viidatud tehnilistele
kirjeldustele;

2) need peavad eeldama, et raudteedérsete juhtkdskude ja signaali-
mise allsiisteemidega koostoimivad rongisiseste allsiisteemide
funktsioonid, liidesed ja talitlusvdime vastavad kéesoleva KTK
nouetele;

3

~

neid eeskirju kasutatakse raudteeddrse juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemi EU vastavustdendamisel kontrollimaks, et rakendatud
funktsioonid, liidesed ja talitlusvdime suudavad tagada, et jargi-
takse siisteemi ettendhtud t66d koos asjakohaste reziimide ning
iileminekutega rongisiseste juhtkdskude ja signaalimise allsiistee-
mide tasemete ja reziimide vahel.

ETCSi siisteemi tthilduvuse nduded

Agentuur kehtestab tehnilises dokumendis kontrollid rongisisese ja
raudteeddrse allsiisteemi tehnilise iihilduvuse tdendamiseks ning
juhib neid.
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6.1.2.5.

6.2.
6.2.1.

6.2.2.

Taristuettevotjad esitavad oma vorgu ETCSi tarnijate toetusel agen-
tuurile oma vorgu vajalike kontrollide médratluse (vastavalt punktile
4.2.17) hiljemalt 16. jaanuariks 2020.

Taristuettevotjad liigitavad ETCSi liinid vastavalt taristuregistris
olevatele ESC tiiiipidele.

Taristuettevotjad esitavad agentuurile kdik nende vorgu nimetatud
kontrollide muudatused. Agentuur ajakohastab tehnilist dokumenti
viie todpdeva jooksul.

Raadiosiisteemi tithilduvuse nduded

Agentuur kehtestab tehnilises dokumendis kontrollid rongisisese ja
raudteeddrse allsiisteemi tehnilise ihilduvuse tdendamiseks ning
juhib neid.

Taristuettevotjad esitavad oma vorgu GSM-R tarnijate toetusel agen-
tuurile oma vorgu vajalike kontrollide médratluse (vastavalt punktile
4.2.17) hiljemalt 16. jaanuariks 2020.

Taristuettevdtjad liigitavad oma liinid vastavalt taristuregistris oleva-
tele hailside ja vdimaluse korral ETCSi andmeside RSC tiitipidele.

Taristuettevotjad esitavad agentuurile kodik nende vorgu nimetatud
kontrollide muudatused. Agentuur ajakohastab tehnilist dokumenti
viie tdopédeva jooksul.

Koostalitluse komponendid

Juhtkdiskude ja signaalimise allsiisteemide koostalitluse komponentide
vastavushindamise menetlused

Enne koostalitluse komponendi ja/vdi koostalitluse komponentide
rithma turule viimist peab tootja voi tema volitatud esindaja, kes on
asutatud Euroopa Liidus, koostama EU vastavusdeklaratsiooni vasta-
valt »MI1 direktiivi (EL) 2016/797 artikli 10 13ikele 1 ja artikli 9
15ikele 2 «.

Hindamismenetlus toimub iihe punktis 6.2.2 (,,Juhtkdskude ja signaa-
limise allstisteemide koostalitluse komponentide moodulid”) sites-
tatud mooduli alusel.

Juhtkéskude ja signaalimise allsiisteemide koostalitluse komponentide
puhul EU kasutussobivuse deklaratsiooni ei nduta. Koostalitluse
komponentide turuletoomiseks piisab vastavusest asjakohaste pohipa-
rameetritega, nagu on esitatud EU vastavusdeklaratsioonis (1).

Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide koostalitluse komponentide
moodulid

Koostalitluse komponentide hindamiseks juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemide raames vdib tootja vdi tema Euroopa Liidus asutatud
esindaja valida:

(") Koostalitluse komponendi korrektse kasutamise kontrollimine on osa iildisest rongisiseste

ja raudteedidrsete juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemide EU vastavustdendamisest,
nagu on selgitatud punktides 6.3.3 ja 6.3.4.
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6.2.3.

1) kas tiiiibihindamismenetluse (moodul CB) projekteerimis- ja aren-
dusetapis koos tootmise kvaliteedijuhtimise siisteemi menetlusega
(moodul CD) tootmisetapis voi

2) tiiibihindamismenetluse (moodul CB) projekteerimis- ja arenduse-
tapis koos toote vastavustdendamise menetlusega (moodul CF) voi

3) taieliku kvaliteedijuhtimise siisteemi koos

menetlusega (moodul CHI).

projektihindamise

Lisaks voib tootja voi tema esindaja SIM-kaardi koostalitluse kompo-
nendi kontrollimiseks valida mooduli CA.

Mooduleid on
2010/713/EL (V).

iiksikasjalikult  kirjeldatud komisjoni  otsuses

Modningate moodulite kasutamise suhtes kehtivad jérgmised tdien-
davad selgitused:

1) mooduli CB 2. punkti puhul peab EU tiiiibihindamise tegema
toote- ja konstruktsioonitiilibi kombineerimise teel;

2) mooduli CF (tootetdendus) 3. punkti puhul ei ole lubatud statisti-
line tdendamine, st kdik koostalitluse komponendid tuleb eraldi
1abi vaadata.

Vastavushindamise nouded

Olenemata valitud moodulist:

1) peab rongisisese ETCSi koostalitluse komponendi puhul jargima
kéesoleva KTK punktis 6.2.4.1 esitatud ndudeid;

2) sooritatakse kdesoleva KTK 5. peatiikis médratletud koostalitluse
komponendi vdi koostalitluse komponentide rithma vastavushinda-
misel tabelis 6.1 nimetatud toimingud. Koik vastavustdendamised
tuleb teha 5. peatiiki asjaomasele tabelile ja selles osutatud pdhi-
parameetritele viidates.

Tabel 6.1

Koostalitluse komponendi vdi koostalitluse komponentide riihma vastavushindamise néuded

Nr Tegur Hindamise eesméark

Toetavad tdendid

1 Funktsioonid,
liidesed ja toimivus

Kontrollida, kas koik 5. peatiiki
asjaomases tabelis esitatud pShipa-
rameetrites  kirjeldatud kohustus-
likud funktsioonid, liidesed ja
toimivus on rakendatud ning kas
need vastavad kdesoleva KTK
nduetele.

Tehniline  dokumentatsioon  ning
katsejuhtumid ja katsetoimingute
jarjestus vastavalt 5. peatiiki asja-
omases tabelis esitatud pdhiparamee-
trite kirjeldusele.

(") Komisjoni 9. novembri 2010. aasta otsuse 2010/713/EL, mis késitleb Euroopa Parla-

mendi ja ndukogu direktiivi 2008/57/EU alusel vastu vdetud koostalitluse tehnilistes
kirjeldustes kasutatavaid vastavushindamise, kasutuskdlblikkuse hindamise ja EU vasta-
vustdendamise menetluse mooduleid (ELT L 319, 4.12.2010, 1k 1).
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Tegur

Hindamise eesméark

Toetavad tdendid

Kontrollida, millised 5. peatiiki
asjaomases tabelis esitatud pohipa-
rameetrites kirjeldatud valikulised
funktsioonid ja liidesed on raken-
datud ning kas need vastavad kées-
oleva KTK nduetele.

Tehniline  dokumentatsioon  ning
katsejuhtumid ja katsetoimingute
jérjestus vastavalt 5. peatiiki asja-
omases tabelis esitatud pdhiparamee-
trite kirjeldusele.

Kontrollida, millised lisafunkt-
sioonid ja -liidesed (mida ei ole
kdesoleva KTKga ette ndhtud) on
rakendatud ning et need ei tekitaks
konflikte kéesolevas KTKs tédpsus-
tatud rakendatud funktsioonidega.

Majuanaliiiis

Seadmete ehitamine

Kontrollida vastavust kohustuslikele
tingimustele, kui see on ette ndhtud
5. peatiki asjaomases tabelis
esitatud pdhiparameetrites.

Kasutatud materjalide dokumentat-
sioon ja vajaduse korral Kkatsed,
millega tagatakse, et 5. peatiiki asja-
omases tabelis esitatud pShiparamee-
trite nduded on tdidetud.

Lisaks kontrollida, et koostalitluse
komponent  todtab  korralikult
nendes keskkonnatingimustes,
mille jaoks see on projekteeritud.

Katsed vastavalt taotleja tehnilistele
kirjeldustele.

Tookindlus, kiidel-
davus, hooldatavus,

ohutus

Kontrollida vastavust 5. peatiiki
asjaomases tabelis esitatud pohipa-
rameetrites kirjeldatud ohutusndue-
tele, st

1. juhuslikest torgetest pdhjustatud
kvantitatiivsete  lubatava ohu
madrade jargimine;

2. arendusprotsessis on vdimalik
avastada ja elimineerida
slisteemi torked.

2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

Juhuslikest torgetest pohjustatud
lubatava ohu maidrade arvu-
tused, mida toetavad tookind-
luse andmed.

Tootja kvaliteedi- ja ohutusjuh-
timine kogu konstrueerimise,
tootmise ja katsetamise ajal
vastab tunnustatud standardile
(vt markus).

Tarkvara arendamise elutsiikkel,
riistvara arendamise elutsiikkel
ning riist- ja tarkvara integreeri-
mine on k&ik toimunud vasta-
valt tunnustatud standardile (vt
markus).

Ohutuse kontrollimise ja tden-
damise protsess on toimunud
vastavalt tunnustatud standar-
dile (vt markus) ning jérgitud
on 5. peatiiki asjaomases tabelis
esitatud pOhiparameetrites
kirjeldatud ohutusndudeid.

Funktsionaalsed ja tehnilised
ohutusnduded (korrektne toimi-
mine torkevabades tingimustes,
torgete mojud ja vélismdjud)
on kinnitatud vastavalt tunnus-
tatud standardile (vt mérkus).
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6.2.4.
6.2.4.1.

Nr Tegur Hindamise eesméark

Toetavad tdendid

Mdrkus: Standard peab vastama
viahemalt jargmistele tingimustele:

1) vastab tegevusjuhise nduetele,
nagu on sitestatud madruse (EL)
nr 402/2013 1 lisa punktis 2.3.2;

2) on raudteeliikluse valdkonnas
laialdaselt tunnustatud. Kui see
nii ei ole, tuleb standardit pohjen-
dada teavitatud asutusele, kes
peab selle heaks kiitma;

3) sobib hinnatava silisteemi vdima-
like ohtude kontrollimiseks;

4) on avalikult kattesaadav koikidele
asjaosalistele, kes seda kasutada
soovivad.

4 Kontrollida, et taotleja esitatud
kvantitatiivne  tookindluse  siht-
vadrtus (seoses juhuslike torgetega)
on saavutatud.

Arvutused

5 Siisteemi tdrgete kdrvaldamine

Seadmete katsetamine (kodik koosta-
litluse komponendid voi alakoostude
puhul eraldi) todtingimustes ja
parandamine vea avastamise korral.

Tdendiga kaasnev dokumentatsioon,
milles néidatakse, milline vastavus-
tdendamine tehti, milliseid standar-
deid kasutati ja millised kriteeriumid
vastu voeti, et lugeda katsed 10ppe-
nuks (taotleja otsuste kohaselt).

6 Kontrollida vastavust hooldusnoue-
tele — punkt 4.5.1

Dokumentide kontroll

Erikiisimused

Rongisisese ETCSi kohustuslikud katsed

Erilist tdhelepanu pooratakse rongisisese ETCSi koostalitluse kompo-
nendi vastavuse hindamisele, kuna see on keeruline ja méngib koos-
talitlusvoime saavutamisel pohirolli.

Olenemata sellest, kas valitakse moodul CB v&i CHI, kontrollib
teavitatud asutus, et:

1) koostalitluse komponendi tiitipiline niidiseksemplar on ldbinud
koik katseseeriad, sealhulgas kdik katsejuhtumid, mis on vajalikud
punktis 4.2.2 viidatud funktsioonide kontrollimiseks (rongisisesed
ETCS-funktsioonid). Taotleja vastutab katsejuhtumite méératle-
mise ja nende seeriana korraldamise eest, kui seda ei ole kisitletud
kéesoleva KTK tehnilistes kirjeldustes;
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6.2.4.2.

2) katsed tehti laboris, mis on akrediteeritud Euroopa Parlamendi ja
ndukogu médruse (EU) nr 765/2008) (') ja lisa A tabelis A 4
nimetatud standardite kohaselt tegema katseid lisa A punktis
4.2.2.c osutatud katse iilesehituse ja protseduuridega.

Labor esitab tdieliku aruande, kus on selgelt esitatud katsejuhtumite
tulemused ja kasutatud seeriad. Teavitatud asutus vastutab katsejuh-
tumite ja seeriate sobivuse hindamise eest, et kontrollida vastavust
kdigi asjakohaste nduetega ja hinnata katsete tulemusi koostalitluse
komponendi sertifitseerimist silmas pidades.

Spetsiaalne andmeedastusmoodul (STM)

Iga liikmesriik vastutab selle kontrollimise eest, kas STMid on
riiklike nduetega vastavuses.

STMi liidese ja rongisisese ETCSi vastavustdendamiseks on vaja
teavitatud asutuse tehtud vastavushindamist.

Juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemid

Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide
hindamise menetlused

Kéesolevas peatiikis kisitletakse rongisisese juhtkdskude ja signaali-
mise allsiisteemi EU vastavustdendamise deklaratsiooni ning raud-
teeddrse juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi EU vastavustdenda-
mise deklaratsiooni.

Taotleja soovil sooritab teavitatud asutus vastavalt direktiivi (EL)
2016/797 1V lisale rongisisese voi raudteeddrse juhtkédskude ja signaa-
limise allsiisteemi EU vastavustdendamise.

Taotleja koostab vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15 13ige-
tele 1 ja 9 rongisisese vOi raudteeddrse juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemi EU vastavustdendamise deklaratsiooni.

EU vastavustdendamise deklaratsiooni sisu peab olema kooskdlas
direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15 1dikega 9.

Hindamismenetlus toimub punktis 6.3.2 (,,JJuhtkdskude ja signaali-
mise allsiisteemide moodulid™) esitatud moodulite alusel.

Rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi ning raudteedérse
juhtkiiskude ja signaalimise allsiisteemi EU vastavustdendamise
deklaratsioone koos vastavustdendiga loetakse piisavaks tagatiseks,
et allsiisteemid on kiesolevas KTKs tépsustatud tingimustel iihil-
duvad.

(Y) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 9. juuli 2008. aasta misrus (EU) nr 765/2008, millega

sitestatakse akrediteerimise ja turujdrelevalve nduded seoses toodete turustamisega ja
tunnistatakse kehtetuks maarus (EMU) nr 339/93 (ELT L 218, 13.8.2008, 1k 30).
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6.3.2.1.

6.3.2.2.

6.3.2.3.

Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide moodulid

Koik allpool nimetatud moodulid on sitestatud komisjoni otsuses
2010/713/EL.

Rongisisene allsiisteem

Rongisisese juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemi vastavustdenda-
miseks voib taotleja valida kas:

1) tiiibihindamismenetluse (moodul SB) projekteerimis- ja arenduse-
tapis koos tootmise kvaliteedijuhtimise siisteemi menetlusega
(moodul SD) tootmisetapis voi

2) tiiibihindamismenetluse (moodul SB) projekteerimis- ja arenduse-
tapis koos toote vastavustdoendamise menetlusega (moodul SF) voi

3) taieliku kvaliteedijuhtimise siisteemi koos projektihindamise
menetlusega (moodul SHI).

Raudteedidrne allsiisteem
Raudteedérse juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi vastavustdenda-
miseks voib taotleja valida kas:

1) iiksiktoote vastavustdendamismenetluse (moodul SG) vai

2) tiiibihindamismenetluse (moodul SB) projekteerimis- ja arenduse-
tapis koos tootmise kvaliteedijuhtimise siisteemi menetlusega
(moodul SD) tootmisetapis voi

3) tiiiibihindamismenetluse (moodul SB) projekteerimis- ja arenduse-
tapis koos toote vastavustdoendamise menetlusega (moodul SF) voi

4) taieliku kvaliteedijuhtimise siisteemi koos projektihindamise
menetlusega (moodul SH1).

Moodulite kasutamise tingimused rongisiseste ja
raudteeddrsete allsiisteemide puhul

Mooduli SB  (tiitibihindamine) punkti 4.2 puhul nodutakse
projektihindamist.

Mooduli SH1 (tdielik kvaliteedijuhtimise siisteem koos projektihinda-
misega) punkti 4.2 puhul ndutakse tdiendavat tiilibikatsetust.

Rongisisese allstisteemi hindamise nouded

Tabelis 6.2 on esitatud kontrollid, mis tuleb rongisisese juhtkdskude
ja signaalimise allslisteemi vastavustdendamisel ldbida, ja jérgitavad
pohiparameetrid.

Olenemata valitud moodulist:

1) peab vastavustdendamine nditama, et rongisisene juhtkdskude ja
signaalimise allslisteem vastab pdShiparameetritele, kui see on
veeremile paigaldatud;

2) ei vaja EU vastavusdeklaratsiooniga holmatud koostalitluse
komponentide funktsioonid ja talitlusvoimed lisavastavustdenda-
mist.
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Tabel 6.2

Rongisisese allsiisteemi vastavushindamise néuded

Tegur

Hindamise eesmirk

Toetavad tdendid

Koostalitluse
komponentide
kasutamine

Kontrollida, kas allslisteemi integreeritavad
koostalitluse ~ komponendid on  kdik
hélmatud EU  vastavusdeklaratsiooni ja
vastava tdoendiga.

Allsiisteemi tuleb kontrollida SIM-kaardiga,
mis vastab kdesoleva KTK nouetele.
SIM-kaardi vahetamine teise kaardiga, mis
vastab KTK nduetele, ei kujuta endast
allsiisteemi muutmist.

Dokumentide olemasolu ja sisu

Kontrollida  koostalitluse ~ komponentide
kasutamisele seatud piiranguid seoses
allstisteemi ja keskkonna omadustega.

Analiiis dokumentide kontrol-
limise teel

Koostalitluse komponentide puhul, mida on
kontrollitud allsiisteemi EU vastavustden-
damise puhul kohaldatud versioonist
erineva juhtkdskude ja signaalimise allsiis-
teemide KTK versiooni ja/vdi allsiisteemi
EU vastavustdendamise puhul kohaldatud
tehnilistest kirjeldustest erinevate tehniliste
kirjelduste alusel, kontrollida, et tdend
tagab ka allslisteemi vastavuse hetkel
kehtiva KTK nduetele.

Moju analiiiis dokumentide
kontrollimise teel

Koostalitluse
komponentide
integreerimine
allsiisteemi

Kontrollida allsiisteemi siseliideste diget
paigaldust ja toimimist — pohiparameeter
4.2.6.

Kontrollid vastavalt tehnilistele
kirjeldustele

Kontrollida, et lisafunktsioonid (mida ei ole
kdesolevas KTKs tdpsustatud) ei mdjutaks
kohustuslikke funktsioone.

Mojuanaliiiis

Kontrollida, et ETCS-IDde vairtused
jéavad lubatud vahemikku ja neil on kordu-
matud véirtused, kui see on noutud kédes-
oleva KTKga — pohiparameeter 4.2.9.

Projekti tehniliste kirjelduste
kontroll

Veeremiga
integreerimine

Kontrollida seadmete Oiget paigaldust —
pohiparameetrid 4.2.2, 4.2.4, 42.14 ja
tootja maidratud seadmete paigaldamise
tingimused.

Kontrollide tulemused (vasta-
valt pohiparameetrites viidatud
tehnilistele kirjeldustele ja
tootja paigalduseeskirjadele)

Kontrollida, et rongisisene juhtkdskude ja
signaalimise allsiisteem on vastavuses
veeremi keskkonnaga — pohiparameeter
4.2.16.

Dokumentide kontroll (koosta-
litluse komponentide tdendid ja
voimalikud integreerimisviisid
on kontrollitud veeremi
omaduste alusel)

Kontrollida, et parameetrid (nt pidurduspa-
rameetrid) on digesti konfigureeritud ja et
need jadvad lubatud vahemikku.

Dokumentide kontroll (para-
meetrite vadrtusi vorreldakse
veeremi omadustega)
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Nr Tegur Hindamise eesmark Toetavad tdendid

4 B-klassiga Kontrollida, et viline STM on iihendatud | Ei ole midagi katsetada: stan-
integreerimine rongisisese ETCSiga liideste kaudu, mis | dardliidest on juba koostalitluse

ihilduvad KTKga. komponendi tasandil katse-
tatud. Selle toimimist juba
katsetati, kui kontrolliti koos-
talitluse komponentide inte-
greerimist allslisteemi.

Kontrollida, et rongisiseses ETCSis raken- | Ei ole midagi katsetada: koik

datud B-klassi funktsioonid — pohipara- [ on juba koostalitluse kompo-

meeter 4.2.6.1 — ei tekita ileminekute | nendi tasandil katsetatud.

tottu raudteeddrsele juhtkdskude ja signaali-

mise allsiisteemile lisandudeid.

Kontrollida, et eraldiseisvad B-klassi | Ei ole midagi katsetada: liide-

seadmed, mis ei ole ithendatud rongisisese | seid ei ole (!).

ETCSiga — pdohiparameeter 4.2.6.1 — ei

tekita iileminekute tottu raudteedirsele juht-

kdskude ja signaalimise allsiisteemile

lisandudeid.

Kontrollida, et eraldiseisvad B-klassi | Mdjuanaliiiis

seadmed, mis on {ihendatud rongisisese

ETCSiga, mis kasutab (osaliselt) KTKga

mittetihilduvaid liideseid — pShiparameeter

4.2.6.1 —, ei tekita tileminekute tottu raud-

teeddrsele juhtkdskude ja signaalimise

allsiisteemile lisandudeid. Samuti kontrol-

lida, et ei mojutata ETCSi funktsioone.

5 Integreerimine Kontrollida, et Eurobalise'i telegramme | Katse sertifitseeritud Eurobali-
raudteeéddrsete saab lugeda (see katse piirdub antenni | se'iga: vOime telegrammi
juhtkdskude ja oige paigalduse kontrollimisega. Koostalit- | korrektselt lugeda on toetav
signaalimise luse komponendi tasemel tehtud katseid ei | tdend.
allstisteemidega ole vaja korrata) — pShiparameeter 4.2.5.

Kontrollida, et Euroloopi telegrammid | Katse sertifitseeritud Euroloo-

(vajaduse korral) on loetavad — pdhipara- | piga: vdime telegrammi

meeter 4.2.5 korrektselt lugeda on toetav
toend.

Kontrollida, et seadmed saavad hakkama | Katse sertifitseeritud GSM-R-

GSM-Ri hidil- ja andmesidega (vajaduse | vorguga. Suutlikkus luua,

korral) — pohiparameeter 4.2.5. sdilitada ja lopetada tihendus
on toetav tdend.

6 Tookindlus, Kontrollida, et seadmed vastavad ohutus- | Riskihindamise iihises ohutus-

kiideldavus, hool-
datavus, ohutus

nduetele — pdhiparameeter 4.2.1.

meetodis tidpsustatud menet-
luste rakendamine.

Kontrollida kvantitatiivse tookindluse siht-
védrtuse saavutamist — pohiparameeter
4.2.1.

Arvutused

Kontrollida vastavust hooldusnduetele —
punkt 4.5.2.

Dokumentide kontroll
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Nr Tegur Hindamise eesmark Toetavad tdendid
7 Integreerimine Katsetada allsiisteemi kditumist nii paljudes | Tehtud katsete aruanded

raudteedirsete erinevates kavandatud kasutust kajastavates

juhtkéskude ja tingimustes  kui  mdistlikkuse  piires

signaalimise voimalik (nt liini kalle, rongi kiirus, vibrat-

allsiisteemidega sioon, veojoud, ilmastikutingimused, juht-

ning teiste allsiis- | kdskude ja signaalimise raudtecéirsete

teemidega: funktsioonide ehitus). Katsega peab saama

Katsed kavandatud kontrollida jargmist:

kasutust kajasta- 1. ldbisdidu modtmise funktsioonid
vatel tingimustel. toimivad Oigesti — pohiparameeter 4.2.2;

2. rongisisene juhtkdskude ja signaalimise
allslisteem on vastavuses veeremi kesk-
konnaga — pohiparameeter 4.2.16.

Samuti peavad need katsed suurendama
kindlustunnet, et siisteemis ei teki torkeid.

Nende katsete rakendusalasse ei kuulu
katsed, mis on tehtud eri etappides: arvesse
voetakse  koostalitluse  komponentidega
tehtud katsed ja simuleeritud keskkonnas
allstisteemiga tehtud katsed.

Keskkonnatingimustel tehtud katsed ei ole
vajalikud rongisisese GSM-Ri héilseadme
puhul.

Mirkus: tdendis peab maérkima, milliseid
tingimusi katsetati ja milliseid standardeid
kohaldati.

(") Sel juhul toimub iileminekute haldamise hindamine kooskdlas riiklike tehniliste kirjeldustega.

6.3.3.1. ETSCi ja raadiosiisteemi iithilduvuse kontrollid

Erilist tahelepanu podratakse rongisisese juhtkdskude ja signaalimise
allstisteemi vastavushindamisele seoses punktis 4.2.17 nimetatud
pohiparameetri ETCSI ja raadiosiisteemi iihilduvusega.

Olenemata rongisisese allsiisteemi varasema EU vastavustdendamis-
menetluse puhul valitud moodulist, peab teavitatud asutus kontrollima
jérgmist:

a) tehnilise thilduvuse kontrollide tulemuse kéttesaadavus veere-
miiiksuse valitud kasutusala puhul;

b) kas tehnilise iihilduvuse kontrollid on tehtud kooskolas punktides
6.1.2.4 ja 6.1.2.5 nimetatud tehnilise dokumendiga, mille agentuur
avaldas;

c) kontrollide aruannete pdhjal, kas tehnilise tihilduvuse kontrollide
tulemustest ilmnevad koik tehnilise iihilduvuse kontrollides ette
tulnud iihildamatused ja vead.

Teavitatud asutus ei kontrolli iile iihtegi rongisisese allsiisteemi juba
teostatud EU vastavustdendamismenetluse kdigus holmatud aspekti.
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Neid kontrolle teostav teavitatud asutus v3ib olla muu kui rongisisese
allsiisteemi EU vastavustdendamismenetlust teostav teavitatud asutus.

Nende kontrollide tegemine ka koostalitluse komponendi tasemel
voib vihendada vajalike kontrollide arvu juhtkidskude ja signaalimise
allsiisteemi tasemel.

Raudteeddrse allstisteemi hindamise nouded

Kéesoleva KTK kohaldamisalas tehtud hindamiste eesmérk on tden-
dada, et seadmed vastavad 4. peatiikis osutatud nduetele.

Raudteedidrse juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi ETCSi osa
loomiseks on vaja rakendusspetsiifilist teavet. See peaks hdolmama
jérgmist:

1) liini omadused, néiteks kalded, kaugused, marsruudielementide ja
Eurobalise’i/Euroloopi seadmete asukohad, kaitstavad kohad jms;

2) ETCSi siisteemi toddeldavad signaalimisandmed ja eeskirjad.

Kéesolev KTK ei holma kontrolle, millega hinnatakse, kas rakenduss-
petsiifiline teave on dige.

Olenemata valitud moodulist:

1) on tabelis 6.3 esitatud kontrollid, mis tuleb raudteeddrse juhtkds-
kude ja signaalimise allsiisteemi vastavustdendamisel sooritada, ja
jérgitavad pohiparameetrid;

2) ei vaja funktsioonid ja talitlusvdime, mida on koostalitluse
komponentide tasemel juba kontrollitud, lisavastavustdendamist.

Tabel 6.3

Raudteedirse allsiisteemi vastavushindamise nouded

Nr Tegur Hindamise eesmirk Toetavad tdendid

1 Koostalitluse Kontrollida, kas koik allsiisteemi inte- | Dokumentide olemasolu ja sisu
komponentide greeritavad koostalitluse komponendid
kasutamine on hdlmatud EU vastavusdeklaratsiooni

ja vastava tdendiga.

Kontrollida koostalitluse komponentide
kasutamisele seatud piiranguid seoses
allsiisteemi ja keskkonna omadustega.

MJju analiiiis dokumentide kont-
rollimise teel

Koostalitluse komponentide puhul, mida
on kontrollitud allsiisteemi EU vastavus-
tdendamise puhul kohaldatud versioonist
erineva juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemide KTK versiooni ja/voi
allsiisteemi EU  vastavustdendamise
puhul kohaldatud tehnilistest kirjeldus-
test erinevate tehniliste kirjelduste
alusel, kontrollida, et tdend tagab ka
vastavuse hetkel kehtiva KTK nduetele.

Moju analiitis KTKs viidatud
tehniliste kirjelduste ja koostalit-
luse komponentide tdendite vord-
lemise teel
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Nr Tegur Hindamise eesméark Toetavad tdendid

2 Koostalitluse Kontrollida, et allsiisteemi siseliidesed | Kontrollid vastavalt tehnilistele
komponentide on Oigesti paigaldatud ja to6tavad korra- | kirjeldustele
integreerimine likult — pohiparameetrid 4.2.5, 4.2.7 ja
allslisteemi tootja médratud tingimused.

(Ei kohaldata koostalitluse komponendi

teljeloenduri puhul)

Kontrollida, et lisafunktsioonid (mida ei | Mdjuanaliiiis
ole kéesolevas KTKs tdpsustatud) ei

mojutaks kohustuslikke funktsioone.

Kontrollida, et ETCS-IDde védrtused | Projekti tehniliste kirjelduste
jddvad lubatud vahemikku ja neil on | kontroll
kordumatud véirtused, kui see on

noutud kdesoleva KTKga — pdohipara-

meeter 4.2.9.

(Ei kohaldata koostalitluse komponendi

teljeloenduri puhul)

(Uksnes)  koostalitluse ~ komponendi | Dokumentide kontroll
teljeloenduri puhul:

Koostalitluse komponendi integreerimist

allsiisteemi tuleb kontrollida:

Kontrollida iiksnes viite 77 punkte

3.1.2.1, 3.1.2.4 ja 3.1.2.5.

Kontrollida seadmete diget paigaldust

ning tootja  ja/vdi taristuettevdtja

madratud tingimusi.

3 Raudteedérsete Kontrollida, kas kéesolevas KTKs | Tehniline dokumentatsioon,
juhtobjektide téapsustatud nouded teadetetahvlitele on | KTKga vastavuses oleva veere-
nahtavus tdidetud (omadused, thilduvus taristu | miga tehtud katsete voi kiituskat-

nduetega (gabariit jne), thilduvus juhi | sete tulemused
nidgemisviljaga  — pohiparameeter
4.2.15.
4 Infrastruktuuriga Kontrollida seadmete diget paigaldust — | Kontrollide tulemused (vastavalt
integreerimine pOhiparameetrid 4.2.3, 4.2.4 ja tootja | pohiparameetrites viidatud tehni-

madratud paigaldustingimused. listele kirjeldustele ja tootja
paigalduseeskirjadele)

Kontrollida, et raudteedirse juhtkdskude | Dokumentide kontroll (koostalit-

ja signaalimise allsiisteemi seadmed on | luse komponentide tdendeid ja

vastavuses raudteedidrse keskkonnaga — | vdimalikke integreerimisviise on

pohiparameeter 4.2.16. vorreldud raudteeddrsete seadmete
omadustega)

5 Integreerimine Kontrollida, et kdik rakenduses | Dokumentide kontroll (taotleja
raudteedérse ndutavad funktsioonid on rakendatud | projekti tehniline kirjeldus ja
signaalimisega vastavalt kéesolevas KTKs viidatud | koostalitluse komponentide

tehnilistele kirjeldustele — pohipara-
meeter 4.2.3.

toendid)
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Nr Tegur Hindamise eesméark Toetavad tdendid
Kontrollida parameetrite Giget konfigu- | Dokumentide kontroll (paramee-
ratsiooni  (Eurobalise'i  telegrammid, | trite védrtusi vorreldakse raud-
RBC-sonumid, teadetetahvlite asukohad | teedidrsete ja signaalimisseadmete
jne). omadustega)

Kontrollida, et liidesed on digesti | Projekti vastavustdendamine ja
paigaldatud ja to6tavad korralikult. katsed taotleja esitatud teabe
alusel
Kontrollida, et raudteeddrne juhtkdskude | Projekti vastavustdendamine ja
ja signaalimise allsiisteem to6tab korra- | katsed taotleja esitatud teabe
likult vastavalt raudteedérsetes signaali- | alusel
misliidestes  olevale  teabele  (nt
Eurobalise'i telegrammide asjakohane
genereerimine LEUs voi sdnumite gene-
reerimine RBCs).
6 Integreerimine Kontrollida GSM-Ri levi — pdhipara- | Kohapealsed mootmised
rongisiseste juht- meeter 4.2.4.
kiaskude ja signaa-
limise allsiistee-
mide ning
veeremiga Kontrollida, et koik  rakenduses | Punktis 6.1.2 tdpsustatud todstse-
noutavad funktsioonid on rakendatud | naariumide katsete aruanded eri
vastavalt kéesolevas KTKs viidatud | tarnijate vdhemalt kahe sertifitsee-
tehnilistele kirjeldustele — pdhiparamee- | ritud rongisisese juhtkdskude ja
trid 4.2.3, 4.2.4 ja 4.2.5. signaalimise allsiisteemiga.
Aruandes peab osutama, milliseid
katsestsenaariume katsetati, millist
rongisisest seadet kasutati ja kas
katsed tehti laborites, katseliinidel
vOi reaalsetes rakendustes.
7 Rongituvastussiis- | Kontrollida rongituvastussiisteemide | Olemasolevatest rajatistest périne-
teemide Uihilduvus | vastavust kdesoleva KTK nduetele — | vate seadmete {ihilduvuse tdendid
. . pohiparameetrid 4.2.10 ja 4.2.11. (juba kasutatavate siisteemide
(v-a teljeloendurid) . .. . puhul); katsete tegemine vastavalt
K_ontrolhda. sead_m et~e | oiget pa1ga1d~u_st uutele tiitipidele kehtestatud stan-
ning tootja ja/vdi taristuettevdtja darditele
médratud tingimusi. ’
Kohapealsed modtmised, millega
toestatakse paigalduse digsust.
Seadmete dige paigalduse doku-
mentide kontroll.
8 Tookindlus, Kontrollida vastavust ohutusnduetele — | Riskihindamise iihises ohutusmee-

kiideldavus, hool-
datavus, ohutus

(v.a rongide
tuvastus)

pohiparameeter 4.2.1.1.

todis tdpsustatud menetluste
rakendamine.

Kontrollida kvantitatiivsete tookindluse
sihtvddrtuste jargimist — pdhiparameeter
4.2.1.2.

Arvutused

Kontrollida vastavust hooldusnduetele —
punkt 4.5.2.

Dokumentide kontroll
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6.4.

6.4.1.

Tegur

Hindamise eesméark

Toetavad tdendid

Integreerimine
rongisiseste juht-
kéaskude ja signaa-

Katsetada allsiisteemi  kaditumist nii
mitmes erinevas kavandatud kasutust
kajastavas tingimuses, kui on reaalselt

limise allsiistee-
mide ning veere-
miga: katsed
kavandatud kasu-
tust kajastavatel
tingimustel.

voimalik (nt rongi kiirus, rongide arv
liinil, ilmastikutingimused). Katsega
peab saama kontrollida jargmist:

1. rongituvastussiisteemide toimivus —
pohiparameetrid 4.2.10, 4.2.11;

2. raudteeddrne juhtkdskude ja signaali-
mise allsiisteem on vastavuses raud-
teeddrse keskkonnaga — pohipara-
meeter 4.2.16.

Nimetatud katsed suurendavad ka kind-

lustunnet siisteemsete tdrgete puudumise
kohta.

Nende katsete rakendusalast jadvad vilja
katsed, mis on tehtud eri etappides:
arvesse voetakse koostalitluse kompo-
nentide tasandil tehtud katseid ja simu-
leeritud keskkonnas allsiisteemil tehtud
katseid.

Mirkus: tdendis peab markima, milliseid
tingimusi katsetati ja milliseid standar-
deid kohaldati.

Tehtud katsete aruanded

10 [ ETCSi ja raadio-
siisteemi tihilduvus

Agentuurile teatakse ESC ja RSC vaja-
liku kontrolli méaratlusest — pdhipara-
meeter 4.2.17.

Agentuur avaldab ESC ja RSC
tehnilise tihilduvuse kontrollid ja
haldab neid.

KTK nouete osalise tiditmise korral kohaldatavad sitted

Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide osade hindamine

Vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15 1dikele 7 vdib teavitatud
asutus vilja anda vastavustdendeid allsiisteemi teatud osade kohta,
kui asjaomased KTKd seda lubavad.

Nagu on osutatud kdesoleva KTK punktis 2.2 (,,Ulatus”), hdlmavad
raudteeddrsed ja rongisisesed juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemid
osi, mis on tdpsustatud punktis 4.1 (,,Sissejuhatus”).

Vastavustdendi voib vilja anda iga kéesolevas KTKs kirjeldatud osa
vOi osade kombinatsiooni kohta; teavitatud asutus kontrollib ainult
konealuse konkreetse osa vastavust KTK nouetele.

Olenemata valitud moodulist peab teavitatud asutus kontrollima, kas:

1) kdnealuse osa suhtes kehtivad KTK nduded on tdidetud;
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6.4.2.

6.4.3.
6.43.1.

6.4.3.2.

2) sama allsiisteemi varem hinnatud muude osade suhtes kehtivate
KTK nduete tditmist ei ole muudetud.

Hindamine riiklike eeskirjade kohaldamise korral

Kui moned olulised nduded on tdidetud riiklike eeskirjade kohaselt,
tuleb koostalitluse komponendi EU vastavussertifikaadis ja allsiis-
teemi P M1 EU vastavustdendis < esitada tipne viide kidesoleva
KTK nendele osadele, millele vastavust on hinnatud, ja osadele,
millele vastavust ei ole hinnatud.

Nouete osaline tditmine seoses KTK piiratud kohaldamisega

Koostalitluse komponendid

Kui koostalitluse komponendis ei ole rakendatud koiki kdesolevas
KTKs kirjeldatud funktsioone, to0parameetreid ega liideseid, voib
EU vastavussertifikaadi vilja anda iiksnes juhul, kui taotleja osutatud
kasutuse korral ei ole rakendamata funktsioonid, liidesed voi tddpa-
rameetrid vajalikud koostalitluse komponendi integreerimiseks allsiis-
teemi, nditeks (')

1) rongisisene ETCSi liides STMiga, kui koostalitluse komponent on
ette ndhtud paigaldamiseks veeremitele, kus véline STM ei ole
vajalik;

2) RBC liides teiste RBCdega, kui RBC on ette ndhtud kasutamiseks
rakenduses, kuhu naabruses asuvaid RBCsid ei ole kavandatud;

Koostalitluse komponendi EU vastavussertifikaat (vdi lisatud doku-
mendid) peab vastama koigile jargmistele nduetele:

1) selles ndidatakse, millised funktsioonid, liidesed vdi tddparamee-
trid ei ole rakendatud;

2) selles esitatakse piisavalt teavet, et oleks voimalik kindlaks
médrata tingimused, milles koostalitluse komponenti saab
kasutada;

3) selles esitatakse piisavalt teavet, et oleks voimalik kindlaks
médrata tingimused ja piirangud, mida kohaldatakse konealust
komponenti sisaldava allsiisteemi koostalitlusvdimele.

Allstisteemid

Kui juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemis ei ole rakendatud koiki
kéesolevas KTKs kirjeldatud funktsioone, tooparameetreid ega liide-
seid (nt seetdttu, et neid ei ole rakendatud allsiisteemi integreeritud
koostalitluse komponendis), tuleb vastavustdendis ndidata, milliste
nduete tditmist on hinnatud ning millised on vastavad tingimused ja
piirangud allsiisteemi kasutamisele ja selle ihilduvusele muude
allstisteemidega.

(") Kiesolevas peatiikis kirjeldatud menetlused ei mdjuta vdimalust komponente rithmitada.
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6.4.3.3.

6.4.4.

6.5.

7.2.
7.2.1.

Toendite sisu

Igal juhul kooskdlastavad teavitatud asutused agentuuriga vastavates
toendites ja tehnilises dokumentatsioonis esitatud koostalitluse
komponentide ja allsiisteemide kasutamise tingimuste ja piirangute
haldamist toorithmas, mis on loodud vastavalt Euroopa Parlamendi
ja ndukogu madruse (EL) 2016/796 artiklile 24.

Vastavustéendamise vaheteatis

Kui hinnatakse taotleja tépsustatud selliste allsiisteemide osade vasta-
vust, mis erinevad kdesoleva KTK tabelis 4.1 lubatud osadest, voi kui
18petatud on ainult tdendamismenetluse teatavad etapid, on lubatud
vilja anda liksnes vastavustdendamise vaheteatis.

Vigade haldamine

Kui katsete voi allsiisteemi tooea ajal ilmnevad korvalekalded ette-
ndhtud funktsioonidest ja/voi toimivusest, teavitavad taotlejad ja/voi
operaatorid viivitamata agentuuri ja lube andvat asutust, kes andis
konealustele raudteeéddrsetele allsiisteemidele voi veeremiiiksustele
loa, et algatada direktiivi (EL) 2016/797 artiklis 16 satestatud
menetlus. Konealuse direktiivi artikli 16 16ike 3 kohaldamise tulemu-
sena:

1) kui korvalekalde pdhjuseks on kéesoleva KTK ebadige kohalda-
mine voi konstruktsiooni- voi seadmete paigaldamise vead, votab
parandusmeetmed asjakohase tdendi taotleja ning asjaomaseid
toendeid ja/vdi vastavat tehnilist dokumentatsiooni koos vastavate
EU deklaratsioonidega uuendatakse (seoses koostalitluse kompo-
nentide ja/vdi allsiisteemidega);

2

~

kui kdorvalekalde pdhjuseks on kdesoleva KTK voi selles viidatud
tehnilise kirjelduse vead, algatatakse direktiivi (EL) 2016/797
artiklis 6 sdtestatud menetlus.

Agentuur korraldab kogu saadud teabe tohusa todtlemise, et holbus-
tada muudatuste haldamise protsessi tehniliste kirjelduste, sealhulgas
katse tehnilise kirjelduse, tdiendamiseks/edasiarendamiseks.

JUHTKASKUDE JA SIGNAALIMISE ALLSUSTEEMIDE KTK
RAKENDAMINE

Sissejuhatus

Kéesolevas peatiikis on vilja toodud KTK rakendamise strateegia ja
sellega seotud tehnilised meetmed, eelkdige iileminek A-klassi siistee-
midele.

Arvestama peab tdsiasjaga, et KTK rakendamist tuleb aeg-ajalt koor-
dineerida teiste KTKde rakendamisega.

Uldiselt kohaldatavad normid
Juhtkdskude allsiisteemi voi selle osade tdiendamine voi uuendamine

Juhtkéskude ja signaalimise allsiisteemide tdiendamine vdi uuenda-
mine v3ib hdlmata siisteemi mingit osa voi kdiki osi, nagu on sites-
tatud punktis 2.2.



02016R0919 — ET — 11.03.2020 — 002.002 — 60

7.2.1a.

7.2.1a.1.

Juhtkéskude ja signaalimise allsiisteemide eri osasid voib seega tdien-
dada voi uuendada eraldi, kui sellega ei seata ohtu koostalitlusvoimet.

Vt iga osa pohiparameetrite médratlused punktis 4.1 (,,Sissejuhatus”).

Olemasoleva rongisisese allsiisteemi muudatused

Selles punktis médratakse kindlaks pdhimdtted, mida muudatusi
haldavad iiksused ja lube andvad iiksused kohaldavad kooskdlas
direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15 1dikes 9, artikli 21 1dikes 12 ja
IV lisas kirjeldatud EU vastavustdendamise menetlusega. Kénealust
menetlust on komisjoni rakendusmédruse (EL) 2018/545 (') artikli-
tes 13, 15 ja 16 ning komisjoni otsuses 2010/713/EL (**) edasi
arendatud.

Seda punkti kohaldatakse olemasoleva rongisisese allsiisteemi vdi
rongisisese allslisteemi tiilibi mis tahes muudatus(t)e, kaasa arvatud
uuendamise ja tdiendamise puhul. Seda ei kohaldata rakendusmaéruse
(EL) 2018/545 artikli 15 1dike 1 punktis a kisitletud muudatuste
puhul.

Rongisiseste juhtkdskude ja signaalimise allsiis-
teemide muudatuste juhtimise eeskirjad

1. Kéesoleva KTK tabelis 4.1 kindlaks méaératud osadele ja rongi-
sisese allslisteemi pohiparameetritele, mida muudatus(ed) ei
mdjuta, ei ole vaja teha kédesoleva KTK sitete kohast vastavus-
hindamist. Muudatusi haldav iiksus peab esitama nende osade ja
pohiparameetrite nimekirja, mida muudatus mdjutas.

2. Uus hindamine kehtiva KTK nduete alusel on vajalik iiksnes
pohiparameetrite puhul, mida muudatused vdivad mdjutada.

3. Muudatusi haldav tiksus teatab teavitatud asutusele koigist
muudatustest, mis mdjutavad allsiisteemi asjakohas(t)e uusi kont-
rolle ndudva(te) KTK(de) nduetele vastavust, kooskdlas
rakendusmédruse (EL) 2018/545 artiklitega 15 ja 16 ning otsu-
sega 2010/713/EL ja kohaldades EU vastavustdendamise moodu-
leid SB, SD/SF v6i SH1 ning asjakohasel juhul direktiivi (EL)
2016/797 artikli 15 13iget 5. Konealuse teabe peab muudatusi
haldav iiksus esitama koos vastavate viidetega kehtiva EU serti-
fikaadiga seotud tehnilisele dokumentatsioonile.

4. Muudatusi haldav iiksus peab pohjendama ja dokumenteerima, et
sdilib kohaldatavate nduete terviklikkus allsiisteemi tasandil, ning
teavitatud asutus peab seda hindama.

(") Komisjoni 4. aprilli 2018. aasta rakendusméirus (EL) 2018/545, millega kehtestatakse

raudteeveeremile ja raudteeveeremi tiilibile loa andmise menetluse praktiline kord vasta-
valt Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivile (EL) 2016/797 (ELT L 90, 6.4.2018,

Ik 66).

(*) Komisjoni 9. novembri 2010. aasta otsus 2010/713/EL, mis kisitleb Euroopa Parla-
mendi ja ndukogu direktiivi 2008/57/EU alusel vastu vdetud koostalitluse tehnilistes
kirjeldustes kasutatavaid vastavushindamise, kasutuskdlblikkuse hindamise ja EU vasta-
vustdendamise menetluse mooduleid (ELT L 319, 4.12.2010, 1k 1).
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Rongisisese allsiisteemi peamisi konstruktsiooniomadusi moju-
tavad muudatused on kindlaks méératud tabelis 7.1 ,,Peamised
konstruktsiooniomadused” ja need liigitatakse vastavalt
rakendusmédruse (EL) 2018/545 artikli 15 1dike 1 punktile ¢
voi d; kooskdlas tabeliga 7.1 ,,Peamised konstruktsioonioma-
dused” liigitab muudatusi haldav iksus muudatused, mis ei
mojuta peamisi konstruktsiooniomadusi, kuid on nendega seotud,
vastavalt rakendusméddruse (EL) 2018/545 artikli 15 1dike 1
punktile b.

Muudatusi, mis ei ole punkti 7.2.1a.1 alapunktiga 5 hdlmatud,
késitatakse muudatustena, mis ei mojuta peamisi konstruktsioo-
niomadusi. Muudatusi haldav tiksus liigitab need vastavalt
rakendusmédruse (EL) 2018/545 artikli 15 1dike 1 punktile a
voi b.

Mrkus: muudatusi haldav iiksus teeb punkti 7.2.1a.1 alapunk-
tides 5 ja 6 esitatud muudatuste liigitamise, ilma et see mdjutaks
direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 16ike 12 punktis b kohustus-
likuks tehtud ohutushinnangut.

K&ik muudatused on vastavuses kehtivate KTKdega ('*) olene-

mata nende liigitusest.

Tabel 7.1

Peamised konstruktsiooniomadused

1. KTK punkt

2. Seotud peamised
konstruktsiooniomadused

3. Rakendusmaiiruse (EL)
2018/545 artikli 15 1dike 1
punkti b kohased muuda-
tused, mis ei mdjuta peamisi
konstruktsiooniomadusi

4. Muudatused, mis moju-
tavad peamisi konstruktsioo-
niomadusi, kuid jadvad para-
meetrite lubatud vahemikku,
tuleb liigitada
rakendusmaéruse (EL) 2018/
545 artikli 15 1dike 1 punkti ¢
kohaselt

5. Muudatused, mis mdju-
tavad peamisi konstruktsioo-
niomadusi ja jadvad véljapoole
parameetrite lubatud vahe-
mikku, tuleb seega liigitada
rakendusmairuse (EL) 2018/
545 artikli 15 156ike 1 punkti d
kohaselt

4.2.2 Rongisisesed
ETCS-funktsioonid

Lisa A tehniliste
kirjelduste kogumik

Ei kohaldata

Ei kohaldata

Kasutage muud lisa A
tehniliste kirjelduste
kogumikku

Rongisisese ETCS
rakendamine

Koigile punkti 7.2.1a.2
tingimustele vastamine
(tdideviimise muudatus)

Ei kohaldata

Koigile punkti 7.2.1a.2
tingimustele mittevasta-
mine (funktsiooni
muudatus)

Rongi komplektsust
kasitleva teabe
haldamine

Ei kohaldata

Rongi terviklikkuse
kontrolli lisamine voi
eemaldamine

Ei kohaldata

4.2.17.1 ETCSi
siisteemi tihilduvus

ETCSi siisteemi
thilduvus

Ei kohaldata

ESC teatiste lisamine voi
eemaldamine pérast
teavitatud asutuse tehtud
kontrolli

Ei kohaldata

(") Agentuuri soovituse 2017/3 kohaselt vastab olukorras, kus puudub vajadus uue loa
jérele, kehtiv KTK sellele, mida kasutati algsel sertifitseerimisel. Kui uut luba on
vaja, vastab kehtiv KTK uusimale KTK-le.
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1. KTK punkt

2. Seotud peamised
konstruktsiooniomadused

3. Rakendusméiruse (EL)
2018/545 artikli 15 1dike 1
punkti b kohased muuda-
tused, mis ei mdjuta peamisi

konstruktsiooniomadusi

4. Muudatused, mis mdju-
tavad peamisi konstruktsioo-
niomadusi, kuid jadvad para-
meetrite lubatud vahemikku,
tuleb liigitada
rakendusméiruse (EL) 2018/
545 artikli 15 1dike 1 punkti ¢
kohaselt

5. Muudatused, mis mdju-
tavad peamisi konstruktsioo-
niomadusi ja jadvad véljapoole
parameetrite lubatud vahe-
mikku, tuleb seega liigitada
rakendusméadruse (EL) 2018/
545 artikli 15 156ike 1 punkti d
kohaselt

4.2.4 Mobiilside
funktsioonid raudtee-
dele — GSM-R

4.2.4.2 Koneside- ja
operatiivsidepidamisra-
kendus

GSM-Ri arendusalus

Koigile punkti 7.2.1a.3
tingimustele vastava
muu arendusaluse
kasutamine

Ei kohaldata

Koigile punkti 7.2.1a.3
tingimustele mittevastava
muu arendusaluse
kasutamine

Koneside- ja opera-
tiivsidepidamise
rakendamine

Koigile punkti 7.2.1a.3
tingimustele vastamine
(tdideviimise muudatus)

Ei kohaldata

Koigile punkti 7.2.1a.3
tingimustele mittevasta-
mine (funktsiooni
muudatus)

Rithma ID 555 SIM-
kaardi tugi

Ei kohaldata

Rithma ID 555 SIM-
kaardi toe muutmine

Ei kohaldata

4.2.17.2 Raadiosiis-
teemi iihilduvus

Raadiosidesiisteemi
thilduvus

Ei kohaldata

RSC teatiste lisamine voi
eemaldamine pérast
teavitatud asutuse tehtud
kontrolli

Ei kohaldata

4.2.4 Mobiilside
funktsioonid raudtee-
dele — GSM-R

4.2.4.3 ETCSi
andmesiderakendused

GSM-Ri arendusalus

Koigile punkti 7.2.1a.3
tingimustele vastava
muu arendusaluse
kasutamine

Ei kohaldata

Koigile punkti 7.2.1a.3
tingimustele mittevastava
muu arendusaluse
kasutamine

Andmeside ETCSi

Koigile punkti 7.2.1a.3

Ei kohaldata

Kaigile punkti 7.2.1a.3

rakendamiseks tingimustele vastamine tingimustele mittevasta-
(tdideviimise muudatus) mine (funktsiooni
muudatus)
4.2.17.2 Raadiosiis- Raadioandmesiisteemi | Ei kohaldata RSC teatiste lisamine voi | Ei kohaldata
teemi Uhilduvus ihilduvus eemaldamine pérast

teavitatud asutuse tehtud
kontrolli

4.2.4 Mobiilside
funktsioonid raudtee-
dele — GSM-R

4.2.4.1 Pohisidefunkts-
ioon

SIM-kaardiga GSM-R
koduvork

Ei kohaldata

KTKga tihilduva GSM-
Ri SIM-kaardi vaheta-
mine teise KTKga iihil-
duva GSM-Ri SIM-
kaardi vastu, millel on
teistsugune GSM-Ri
koduvork

Ei kohaldata

4.2.6.1 ETCS ja B-
klassi turvangusea-
dmed

B-klassi
rongiturvangusiisteem

B-klassi siisteemi
nduded jddvad asjaomase
liikkmesriigi
vastutusalasse.

B-klassi siisteemi
noduded jddvad asjaomase
litkmesriigi
vastutusalasse.

B-klassi rongiturvangusiis-
teemide lisamine voi
eemaldamine

B-klassi siisteemi nduded
jddvad asjaomase liikmes-
riigi vastutusalasse.
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1. KTK punkt

2. Seotud peamised
konstruktsiooniomadused

3. Rakendusméiruse (EL)
2018/545 artikli 15 1dike 1
punkti b kohased muuda-
tused, mis ei mdjuta peamisi
konstruktsiooniomadusi

4. Muudatused, mis mdju-
tavad peamisi konstruktsioo-
niomadusi, kuid jadvad para-
meetrite lubatud vahemikku,
tuleb liigitada
rakendusméiruse (EL) 2018/
545 artikli 15 1dike 1 punkti ¢
kohaselt

5. Muudatused, mis mdju-
tavad peamisi konstruktsioo-
niomadusi ja jadvad véljapoole
parameetrite lubatud vahe-
mikku, tuleb seega liigitada
rakendusméadruse (EL) 2018/
545 artikli 15 156ike 1 punkti d
kohaselt

4.2.5.1 Raadioside
rongiga

Olemasolev B-klassi
raadiosiisteem

B-klassi siisteemi
nduded jddvad asjaomase
litkmesriigi
vastutusalasse.

B-klassi siisteemi
noduded jddvad asjaomase
litkmesriigi
vastutusalasse.

Olemasoleva B-klassi
raadiosiisteemi lisamine
vOi eemaldamine

B-klassi siisteemi ndouded
jédvad asjaomase litkmes-
riigi vastutusalasse.

8. EU sertifikaadi koostamisel vdib teavitatud asutus viidata jirgmi-
sele:

— algne EU sertifikaat — kui see on veel kehtiv — muutumatuks
jddnud projektiosade vOi nende osade puhul, mis on
muutunud, kuid ei mojuta allsiisteemi vastavust;

— algse EU sertifikaadi muudatused projekti muudetud osade
puhul, mis mojutavad allsiisteemi vastavust EU vastavustden-
damisel kasutatud kehtivale KTK versioonile.

9. Igal juhul peab muudatusi haldav iiksus tagama, et EU sertifi-
kaadiga seotud tehnilist dokumentatsiooni ajakohastatakse
vastavalt.

10. EU sertifikaatidega seotud ajakohastatud tehnilisele dokumentat-
sioonile viidatakse tehnilises toimikus, mis on lisatud EU vasta-
vustdendamise deklaratsioonile, mille andis muudatusi haldav
iiksus rongisisese allsiisteemi kohta, mida peetakse muudetud
tiilibile vastavaks.

11. Stisteemi identifikaator on numeratsiooniplaan, mille abil tehakse
kindlaks juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi versioon ning
tehakse vahet funktsiooni ja tdideviimise identifikaatoril. Funkt-
siooni identifikaator on siisteemi identifikaatori osa ja tdhendab
individuaalse konfiguratsiooni juhtimise abil kindlaks médratud
iihte v3i mitut numbrit, mis kujutab endast juhtkiskude ja signaa-
limise allsiisteemis rakendatud juhtkdskude ja signaalimise
peamiste konstruktsiooniomaduste viidet. Tdideviimise identifi-
kaator on siisteemi identifikaatori osa ja tihendab tarnija indivi-
duaalse konfiguratsiooni juhtimise abil kindlaks médratud iihte
vOi mitut numbrit, mis kujutab endast juhtkédskude ja signaali-
mise allsiisteemi konkreetset konfiguratsiooni (nt HW ja SW).
Stisteemi identifikaatori, funktsiooni identifikaatori ja tdidevii-
mise identifikaatori méadrab kindlaks iga tarnija.
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7.2.1a.2.

7.2.1a.3.

Tingimused rongisiseste ETCS-funktsioonide
muutmiseks, mis ei mdjuta peamisi konstrukt-
siooniomadusi

1. Sihtfunktsioonid ('*) jadvad samaks vdi seatakse olekusse, mida
eeldati juba algse sertifikaadi vdi loa andmisel.

2. Ohutuse ja tehnilise ihilduvuse seisukohast olulised liidesed
jddvad samaks voi seatakse olekusse, mida eeldati juba algse serti-
fikaadi voi loa andmisel.

3. Ohutushinnangu tulemus (nt standardi EN 50126 kohane ohutus-
juhtum) jd&b samaks.

4. Muudatuse tottu ei lisatud iihtegi uut ohutusega seotud rakenduste
tingimust (SRAC) ega koostalitlusvdime piirangut.

5. Punktis 3.2.1 tdpsustatud hindamisasutus (CSM RA) hindas soltu-
matult taotleja riskihinnangut ja tdestas selle kdigus, et muudatus
ei kahjusta ohutust. Taotleja tdestus sisaldab tdendit selle kohta, et
muudatus tegelikult parandab funktsioonide algse korvalekalde
pohjuseid.

6. Muudatus tehakse teavitatud asutuse poolt heaks kiidetud kvalitee-
dijuhtimissiisteemi kohaselt (nt vastavalt moodulitele CH1, SHI,
CD, SD). Teiste moodulite puhul (nt CF, SF) peab olema pdhjen-
datud, et tehtud vastavustdendamine kehtib edasi (**).

7. Individuaalse konfiguratsiooni juhtimise abil méératakse kindlaks
stisteemi identifikaator (nagu on médratletud punktis 7.2.1a.1.11)
ning funktsiooniosa ei ole pérast muudatust muudetud.

8. Muudatus on rakendusmaiéruse (EL) 2018/545 artiklis 5 ndutava
konfiguratsiooni juhtimise osa.

Tingimused raudteedele modeldud rongisiseste
mobiilside funktsioonide muutmiseks, mis ei
mdjuta peamisi konstruktsiooniomadusi

1. Sihtfunktsioonid (**) jddvad samaks v&i seatakse olekusse, mida
eeldati juba algse sertifikaadi voi loa andmisel.

2. Tehnilise tihilduvuse seisukohast olulised liidesed jddvad samaks
vOi seatakse olekusse, mida eeldati juba algse sertifikaadi voi loa
andmisel.

(**) Sihtfunktsioonid viitavad ETCS-funktsioonidele, mida hinnati allsiisteemi EU sertifi-

kaadis. Agentuuri avaldatud tehnilisi arvamusi, millega parandatakse KTKs sisalduvaid
vigu, vOetakse arvesse sellise funktsionaalsuse madratlemiseks, mida eeldati juba algse
sertifikaadi voi loa andmisel.

(**) Koik tegevused, mis on vajalikud muudatuste tegemiseks viljaspool kvaliteedijuhtimis-
slisteemi, mille teavitatud asutus heaks kiitis, vdivad vajada teavitatud asutuse poolset
lisauurimist voi -katseid.

(*") Sihtfunktsioonid osutavad mobiilside funktsioonidele, mida hinnati allsiisteemi EU serti-
fikaadis. Agentuuri avaldatud tehnilisi arvamusi, millega parandatakse KTKs sisalduvaid
vigu, vOetakse arvesse sellise funktsionaalsuse madratlemiseks, mida eeldati juba algse
sertifikaadi voi loa andmisel.
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7.2.1b.

7.2.1b.1.

3. Muudatus tehakse teavitatud asutuse poolt heaks kiidetud kvalitee-
dijuhtimissiisteemi kohaselt (nt vastavalt moodulitele CH1, SHI,
CD, SD). Teiste moodulite puhul (nt CF, SF) peab olema pdhjen-
datud, et tehtud vastavustdendamine kehtib edasi (1*).

4. Muudatus on rakendusmadruse (EL) 2018/545 artiklis 5 ndutava
konfiguratsiooni juhtimise osa.

Olemasoleva raudteeddrse allstisteemi muudatused

Selles punktis médratakse kindlaks pdohimdtted, mida muudatusi
haldavad {iksused ja lube andvad iiksused kohaldavad kooskdlas
direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15 1dikes 9 ja artikli 18 1dikes 6
ning otsuses 2010/713/EU kirjeldatud EU  vastavustdendamise
menetlusega.

Raudteedidrsete juhtkédskude ja signaalimise
allsiisteemide muudatuste juhtimise eeskirjad

EU vastavustdendamise sertifikaadiga juhtkéiskude ja signaalimise

allsiisteemide tdiendamisel vdi uuendamisel kohaldatakse jérgmisi
eeskirju.

1. Muudatusteks on vaja uut luba, kui need mojutavad tabelis 7.2
kindlaks miératud pohiparameetreid.

Tabel 7.2

Raudteefirsete pohiparameetrite muudatused, mis eeldavad uut luba

Pohiparameeter Muudatus, mis eeldab uut luba
423 Raudteeddrsed ETCS-funktsioonid Koigile punkti 7.2.1b.2 tingimustele mitte-
vastamine

424 Mobiilside funktsioonid raudteedele — | Kdigile punkti 7.2.1b.3 tingimustele mitte-
GSM-R vastamine

4242 Koneside- ja operatiivsidepidamisrakendus

424 Mobiilside funktsioonid raudteedele — | Kdigile punkti 7.2.1b.3 tingimustele mitte-
GSM-R vastamine

4243 ETCSi andmesiderakendused

2. Muudatusi on lubatud késitleda tksnes nii, et hinnatakse uuesti
neid muudatusi, mis mojutavad allsiisteemi vastavust EU vastavus-
toendamise jaoks kasutatud kehtivale KTK versioonile. Muudatusi
haldav iiksus peab pdhjendama ja dokumenteerima, et siilib
kohaldatavate nduete terviklikkus allslisteemi tasandil, ning teavi-
tatud asutus peab seda hindama.

3. Muudatusi haldav iiksus teatab teavitatud asutusele kdigist muuda-
tustest, mis voivad mojutada allsiisteemi vastavust asjaomas(t)e
KTK(de) nduetele voi sertifikaadi kehtivuse tingimustele.

Konealuse teabe peab muudatusi haldav iiksus esitama koos vasta-
vate viidetega kehtiva EU sertifikaadiga seotud tehnilisele doku-
mentatsioonile.

(") Koik tegevused, mis on vajalikud muudatuste tegemiseks viljaspool kvaliteedijuhtimis-

stisteemi, mille teavitatud asutus heaks Kkiitis, voivad vajada teavitatud asutuse poolset
lisauurimist voi -katseid.
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4. EU sertifikaadi koostamisel voib teavitatud asutus viidata jirgmi-
sele:

— algne EU sertifikaat — kui see on veel kehtiv — muutumatuks
jdanud projektiosade vOi nende osade puhul, mis on
muutunud, kuid ei mdjuta allsiisteemi vastavust;

— tiiendav EU sertifikaat (millega muudetakse algset sertifikaati)
projekti muudetud osade puhul, mis mdjutavad allsiisteemi
vastavust EU vastavustdendamisel kasutatud kehtivale KTK
versioonile.

5. Igal juhul peab muudatusi haldav iiksus tagama, et EU sertifikaa-
diga seotud tehnilist dokumentatsiooni ajakohastatakse vastavalt.

6. Stusteemi identifikaator on numeratsiooniplaan, mille abil tehakse
kindlaks juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi versioon ning
tehakse vahet funktsiooni ja tdideviimise identifikaatoril. Funkt-
siooni identifikaator on siisteemi identifikaatori osa ja tdahendab
individuaalse konfiguratsiooni juhtimise abil kindlaks maéératud
iihte voi mitut numbrit, mis kujutab endast juhtkidskude ja signaa-
limise allsiisteemis rakendatud juhtkdskude ja signaalimise
peamiste konstruktsiooniomaduste viidet. Taideviimise identifi-
kaator on siisteemi identifikaatori osa ja tdhendab tarnija indivi-
duaalse konfiguratsiooni juhtimise abil kindlaks méaratud tihte voi
mitut numbrit, mis kujutab endast juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemi konkreetset konfiguratsiooni (nt HW ja SW). Siisteemi
identifikaatori, funktsiooni identifikaatori ja tdideviimise identifi-
kaatori madrab kindlaks iga tarnija.

7. Konfiguratsiooni juhtimine on siistemaatiline organisatsiooniline,
tehniline ja haldusprotsess, millega tagatakse dokumentide vasta-
vuse ja muudatuste jélgitavuse kehtestamine ja sdilitamine nii, et:

a) asjakohasest liidu Gigusest ja asjakohastest liikmesriigi eeskir-
jadest tulenevad nduded on tdidetud;

b) muudatused on kontrollitud ja dokumenteeritud tehnilises
toimikus voi véljaantud loale lisatud toimikus;

c) on tagatud teabe ja andmete ajakohasus ja tdpsus;

d) asjaomastele osalistele teatatakse muudatustest nduete kohaselt.

7.2.1b.2. Tingimused raudteeddrsete ETCS-funktsioonide
muutmiseks, mis eeldab uut kasutuselevdtuluba
juhul, kui need ei ole tdidetud

1. Sihtfunktsioonid ('*) jddvad samaks vdi seatakse sellisesse
olekusse, mida eeldati juba algse sertifikaadi voi loa andmisel.

(") Sihtfunktsioonid viitavad ETCS-funktsioonidele, mida hinnati allsiisteemi EU sertifi-

kaadis. Agentuuri avaldatud tehnilisi arvamusi, millega parandatakse KTKs sisalduvaid
vigu, vOetakse arvesse sellise funktsionaalsuse madratlemiseks, mida eeldati juba algse
sertifikaadi voi loa andmisel.
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2. Ohutuse ja tehnilise iihilduvuse seisukohast olulised liidesed
jddvad samaks voi seatakse olekusse, mida eeldati juba algse serti-
fikaadi v&i loa andmisel.

3. Ohutushinnangu tulemus (nt standardi EN 50126 kohane ohutus-
juhtum) jadb samaks.

4. Muudatuse tSttu ei lisatud iihtegi uut ohutusega seotud rakenduste
tingimust (SRAC) ega koostalitlusvdime piirangut.

5. Kui see oli punkti 3.2.1 kohaselt ndutav, hindas hindamisasutus
(CSM RA) soltumatult taotleja riskihinnangut ja tdestas selle
kéigus, et muudatus ei kahjusta ohutust. Taotleja tdestus sisaldab
toendit selle kohta, et muudatus tegelikult parandab funktsioonide
algse korvalekalde pohjusi.

6. Muudatus tehakse teavitatud asutuse poolt heaks kiidetud kvalitee-
dijuhtimissiisteemi kohaselt (nt vastavalt moodulitele CH1, SHI,
CD, SD). Teiste moodulite puhul (nt CF, SF, SG) peab olema
pdhjendatud, et tehtud vastavustdendamine kehtib edasi ('*).

7. Individuaalse konfiguratsiooni juhtimise abil méératakse kindlaks
siisteemi identifikaator (nagu on méératletud punktis 7.2.1b.1.6)
ning funktsiooniosa ei ole pirast muudatust muudetud.

8. Muudatus on punktis 7.2.1b.1.7 maéératletud konfiguratsiooni
juhtimise osa.

7.2.1b.3. Tingimused raudteedele mdeldud raudtecdidrsete

™

)

Q)

mobiilside funktsioonide muutmiseks, mis
eeldab uut kasutuselevotuluba juhul, kui need ei
ole tdidetud

1. Sihtfunktsioonid (**) jddvad samaks vOi seatakse olekusse, mida
eeldati juba algse sertifikaadi voi loa andmisel.

2. Tehnilise tihilduvuse seisukohast olulised liidesed jadvad samaks
vOi seatakse olekusse, mida eeldati juba algse sertifikaadi voi loa
andmisel.

3. Muudatus tehakse teavitatud asutuse poolt heaks kiidetud kvalitee-
dijuhtimissiisteemi kohaselt (nt vastavalt moodulitele CH1, SHI,
CD, SD). Teiste moodulite puhul (nt CF, SF, SG) peab olema
pohjendatud, et tehtud vastavustdendamine kehtib edasi (**).

Kaik tegevused, mis on vajalikud muudatuste tegemiseks viljaspool kvaliteedijuhtimis-
stisteemi, mille teavitatud asutus heaks Kkiitis, voivad vajada teavitatud asutuse poolset
lisauurimist voi -katseid.

Sihtfunktsioonid viitavad ETCS-funktsioonidele, mida hinnati allsiisteemi EU sertifi-
kaadis. Agentuuri avaldatud tehnilisi arvamusi, millega parandatakse KTKs sisalduvaid
vigu, vOetakse arvesse sellise funktsionaalsuse madratlemiseks, mida eeldati juba algse
sertifikaadi voi loa andmisel.

Koik tegevused, mis on vajalikud muudatuste tegemiseks véljaspool kvaliteedijuhtimis-
stisteemi, mille teavitatud asutus heaks Kkiitis, voivad vajada teavitatud asutuse poolset
lisauurimist voi -katseid.
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4. Muudatus on punktis 7.2.1b.1.7 médratletud konfiguratsiooni
juhtimise osa.

7.2.1b.4. Moju juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide
rongisiseste ja raudteeddrsete osade tehnilisele
ihilduvusele

Taristuettevitjad tagavad, et olemasoleva raudteedérse allsiisteemi
muudatused vGimaldavad jitkata KTKga thilduvate ('*) rongisiseste
allsiisteemide kasutamist liinidel, kus muudatused aset leiavad.

Seda noduet ei kohaldata, kui muudatused on tingitud punkti 7.2.6
alapunktides 1 ja 3 kindlaks méairatud nduetele vastava uue taseme
raudteeddrse rakenduse voi kdesoleva KTK lisas A osutatud tehniliste
kirjelduste kogumiku iihildamatu rakenduse rakendamisest, kui
muudatusest teatakse vdhemalt kolm aastat ette, vilja arvatud juhul,
kui nendel rodbasteedel teenuseid osutavad taristuettevotjad ja
raudteeveo-ettevotjad (>*) lepivad kokku lithemas ajavahemikus.

7.2.2. Olemasolevad siisteemid

Liikmesriigid peavad tagama, et olemasolevate siisteemide funkt-
sioonid ja nende liidesed jadvad muutmata, vilja arvatud muudatuste
puhul, mida peetakse vajalikuks nende siisteemide ohutusega seotud
vigade parandamiseks.

7.2.3. Spetsiaalsete andmeedastusmoodulite kdttesaadavus

Kui kédesoleva KTK kohaldamisalasse kuuluvaid liine A-klassi rongi-
turvangusiisteemiga ei varustata, peab liikmesritk votma koik
meetmed, et tagada oma olemasoleva B-klassi rongiturvangusiis-
teemis vOi -siisteemides vilise spetsiaalse andmeedastusmooduli
(STM) kittesaadavus.

Sellega seoses tuleb nduetekohaselt tagada STMidele vaba turg, kus
kehtivad oiglased kaubandustingimused. Kui tehnilistel vai éarilistel
pdhjustel (3*) ei ole vdimalik STMi kittesaadavust tagada, teavitab
asjaomane liikmesriik » M1 direktiivi (EL) 2016/797 artikli 51
16ikes 1 <« osutatud komiteed selle probleemi pdhjustest ja leeven-
dusmeetmetest, mida ta kavatseb votta, et tagada eelkdige vilisriikide
ettevotjate juurdepéds taristule.

7.2.4. B-klassi lisaseadmed A-klassi seadmetega varustatud liinil

ETCSi ja/véi GSM-Riga varustatud liinile v3ib paigaldada B-klassi
lisaseadmeid, et voimaldada A-klassiga mittelihilduvate veeremite
kasutamist tileminekuetapis.

(") Rongisiseseid allsiisteeme koos kasutustingimuste ja -piirangute voi tuvastamata puudus-

tega ei loeta selle alapunkti nduetele vastavaks.

(*) Kombineeritud veoks kasutatavaid roobasteid tuleks tdiendada ETCSi 3. tasemele vaid
siis, kui reisi- ja kaubarongidel siilib juurdepdds neile roobasteedele.

(®*) Nt kui vilise STMi kontseptsiooni realiseeritavust ei ole vdimalik tehniliselt tagada voi
kui B-klassi siisteemide intellektuaalomandidiguste omamisega seotud voimalikud
probleemid takistavad STM-toote digeaegset arendamist.
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7.2.5.

7.2.6.

Raudteeddrsed seadmed peavad toetama iileminekuid A-klassi ja
B-klassi vahel, kehtestamata rongisisesele juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemile tdiendavaid ndudeid peale kdesolevas KTKs sitestatud
nouete.

A-klassi ja B-klassi seadmetega veeremid

Veerem vdib olla varustatud nii A- kui ka B-klassi siisteemidega, et
seda oleks voimalik kasutada mitmel liinil.

Asjaomane liikmesriik vOib piirata rongisisese B-klassi siisteemi
kasutamist liinidel, kus puudub vastav raudteeddrne siisteem.

Soites liinil, mis on varustatud nii A- kui ka B-klassi siisteemidega,
voivad B-klassi stisteemid olla A-klassi siisteemide varusiisteemideks,
kui rong on varustatud nii A- kui ka B-klassi siisteemiga. Veeremi
tthilduvuse nduete kohaselt ei pea veerem lisaks A-klassi siisteemile
olema varustatud ka B-klassi siisteemiga, kui liinidele on A-klassiga
paralleelselt paigaldatud B-klassi siisteem.

B-klassi rongiturvangusiisteeme voib rakendada jargmiselt:

1) kasutades STMi, mis to6tab standardse liidese kaudu (véline
STM), vdi

2) integreeritult ETCSi seadmetega voi iihendatult mittestandardse
liidesega, voi

3) soltumatult ETCSi seadmetest, nditeks siisteemi kaudu, mis
voimaldab seadmete vahel iimber liilituda. Raudtee-ettevotja
peab tagama, et lileminekud A- ja B-klassi rongiturvangusiistee-
mide vahel toimuvad vastavalt kdesoleva KTK nouetele ja
B-klassi siisteemide suhtes kehtestatud riiklikele eeskirjadele.

Kohustuslike ja valikuliste funktsioonide tingimused

Raudteeidrse juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi EU vastavus-
tdoendamise taotleja peab kontrollima, kas raudteeddrsed juhtkdskude
ja signaalimise funktsioonid, mis on kéesolevas KTKs médratletud
valikulisena, on allsiisteemide ohutuks ithendamiseks ndutud teistes
KTKdes, riiklikes eeskirjades voi riskihindamise rakendamisel.

Riiklike voi valikuliste funktsioonide kasutamine raudteedérsetes
seadmetes ei tohi takistada rongidel selliste taristute kasutamist, mis
vastavad iiksnes rongisisese A-klassi siisteemi kohustuslikele ndue-
tele, vilja arvatud jargmiste valikuliste rongisiseste funktsioonide
puhul:

1) ETCSi 3. taseme raudteeddrse rakenduse jaoks on ndutav, et
rongisiseselt on vdimalik kinnitada rongi terviklikkust;

2) ETCSi 1. taseme raudteeddrse rakenduse jaoks, kus kasutatakse
soidusignaalide uuendamise siisteemi, on ndutav, et rongisisene
siisteem on varustatud vastava sdidusignaalide uuendamise
stisteemi andmevahetusega (Euroloopi voi raadio teel), kui kéivi-
tuskiiruseks on ohutusega seotud pohjustel seatud null (nt kaitse
ohtlikes punktides);
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7.3.

7.3.1.

3) kui ETCSi to0ks on vajalik andmeedastus raadioside teel, on
noutud kéesolevas KTKs maédratletud andmeside osa.

Rongisisene allsiisteem, mille hulka kuulub KERi STM, v&ib muuta
vajalikuks K-liidese rakendamise.

GSM-Ri spetsiifilised rakenduseeskirjad

Raudteeddrsed rajatised

GSM-Ri paigaldamine on kohustuslik, kui:

1) raudteeddrse juhtkdskude ja signaalimise allslisteemi raadioside
osa paigaldatakse esmakordselt;

2) juba kasutusel oleva raudteeddrse juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemi raadioside osa tdiendatakse sellisel viisil, et see
muudab allslisteemi funktsioone voi toimivust. See ei kehti
muudatuste puhul, mida peetakse vajalikuks olemasolevate raja-
tiste ohutusega seotud puudujdédkide parandamiseks.

3) ETCSi 1., 2. ja 3. taseme rakendamiseks koos sdidusignaalide
uuendamise seadmega on vaja andmesidet.

Rongisisesed seadmed

GSM-Ri paigaldamine veeremile, mida kavatsetakse kasutada liinil,
mille vdhemalt tiks 15ik on varustatud GSM-Riga (isegi kui need
katavad olemasoleva raadiosidesiisteemi), on kohustuslik juhul, kui:

1) rongisisese juhtkidskude ja signaalimise allsiisteemi raadio-héilside
osa paigaldatakse esmakordselt;

2) »MI1 juba turul oleva « rongisisese juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemi raadio-héélside osa tdiendatakse sellisel viisil, et see
muudab allsiisteemi funktsioone voi toimivust. See ei kehti
muudatuste puhul, mida peetakse vajalikuks olemasolevate raja-
tiste ohutusega seotud puudujéédkide parandamiseks.

3) ETCSi 1., 2. ja 3. taseme rakendamiseks koos sdidusignaalide
uuendamise seadmega on vaja andmesidet.

ETCS:i spetsiifilised rakenduseeskirjad

Raudteeddrsed rajatised

Komisjoni rakendusmaéruse (EL) 2017/6 (') artikleid 1 ja 2 ning
I lisa kohaldatakse vastavalt médaruse (EL) nr 1315/2013 (3) artik-
lile 47.

Raudteeddrsetele objektidele ei paigaldata ning neil ei kasutata Euro-
loopi ja raadio teel sdidusignaalide uuendamise andmeedastust, v.a
juba olemasolevad rajatised voi kavandatud projektid, mis kasutavad
sellist andmeedastust. Sellistest kavandatud projektidest tuleb
Euroopa Komisjonile teatada hiljemalt 30. juunil 2020.

(") Komisjoni 5. jaanuari 2017. aasta rakendusméirus (EL) 2017/6 Euroopa raudteeliikluse
juhtimissiisteemi Euroopa arenduskava kohta (ELT L 3, 6.1.2017, Ik 6).

(®) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. detsembri 2013. aasta médrus (EL) nr 1315/2013
iileeuroopalise transpordivorgu arendamist késitlevate liidu suuniste kohta ja millega
tunnistatakse kehtetuks otsus nr 661/2010/EL (ELT L 348, 20.12.2013, 1k 1).
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7.4.1.1.

7.4.2.

7.4.2.1.

7.422.

Kiirraudteevorgustik

Raudtecdérse ETCSi paigaldamine on kohustuslik, kui:

1) paigaldatakse esmakordselt raudteedérse juhtkdskude ja signaali-
mise allsiisteemi rongiturvangusiisteemi osa (koos B-klassi siistee-
miga voi ilma selleta) voi

2

~

taiendatakse olemasolevat raudteedidrse juhtkdskude ja signaali-
mise allsiisteemi rongiturvangusiisteemi osa, kui see muudaks ole-
masoleva siisteemi funktsioone, talitlusvdimet ja/vdi koostalitlu-
sega seotud liideseid (raadiosidet). See ei kehti muudatuste
puhul, mida peetakse vajalikuks olemasolevate rajatiste ohutusega
seotud puudujddkide parandamiseks.

Rongisisesed seadmed

Uued veeremiiiksused

1. Direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 kohaselt turule laskmiseks (1)
tuleb uued veeremiiiksused, kaasa arvatud veeremiiiksused, millele
on antud tiiiibile vastavuse luba, varustada ETCSiga kéesoleva
KTK lisa A kohaselt ning need peavad vastama lisa A tabelis
A2 osutatud tehniliste kirjelduste kogumikule nr 2 voi 3.

2. ETCSiga varustamise nduet ei kohaldata jargmise suhtes:

1) uued mobiilsed raudteetaristu ehitus- ja hooldusseadmed,

2) uued manddvrivedurid;

3) muud sellised uued veeremiiiksused, mis ei ole ette ndhtud
kasutamiseks suurel kiirusel,

a) kui need on ette ndhtud ainult riigisiseseks kasutamiseks
viljaspool rakendusméairuse (EL) 2017/6 I lisas méaratletud
koridore ja viljaspool liine, mis tagavad {ihenduse
rakendusmédruse (EL) 2017/6 artikli 2 1dikes 1 méaratletud
Euroopa peamiste sadamate, sorteerimisjaamade, kaubater-
minalide ja kaubaveoaladega, voi

b) kui need on ette ndhtud TEN-vilises vorgus piiriiilese
veoteenuse osutamiseks, st vedu esimese jaamani naaber-
riigis vOi esimese jaamani, kus asuvad naaberriigis edasi
vedamist vdimaldavad jatkuiihendused, mis kasutavad
iksnes TENist véljaspool olevaid liine.

3. Koik veeremiiiksuste tiilibiload, mis on antud kdesoleva KTK lisa
A tabelis A2 osutatud tehniliste kirjelduste kogumikule nr 1 vasta-
vuse pdhjal, ei jad kehtima konealuste veeremitiiiipidega vasta-
vuses olevatele uutele veeremiiiksustele loa andmisel (ilma et
see piiraks punkti 7.4.2.3 kohaldamist). See ei mojuta veeremiiik-
susi, millele on juba antud konealustele veeremitiiiipidele vastav
luba.

Olemasolevate veeremiliksuste tdiendamine ja
uuendamine

Olemasolevatele veeremiiiksustele ETCSi paigaldamine on kohus-
tuslik, kui olemasolevate kiirrongide rongisisesele juhtkdskude ja
signaalimise allsiisteemile paigaldatakse uus rongiturvangusiisteemi
osa.

() Voi kasutusele vdtmiseks kooskdlas direktiiviga 2008/57/EU juhul, kui direktiivi (EL)

2016/797 ei saa veel kohaldada.
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7.4.2.3. KTK nduete kohaldamine uute veeremiiksuste
suhtes lileminekuetapil

1. Mdne enne kidesoleva KTK kohaldamise kuupdeva alustatud
projekti voi lepinguga vdib kaasneda loa taotlemine selliste uute
veeremiliksuste turule laskmiseks, mis on varustatud kéesoleva
KTK lisa A tabelis A2.1 osutatud tehnilisele kirjeldusele nr 1
vastava ETCS-ga ja mis ei vasta tdies ulatuses kédesoleva KTK
punktile 7.4.2.1 (). Sellise projekti vdi lepinguga seotud veere-
miiiksuste puhul ning vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 artikli 4
16ike 3 punktile f madratakse kindlaks tileminekuperiood, mille
jooksul ei ole kédesoleva KTK punkti 7.4.2.1 kohaldamine
kohustuslik.

2. Seda iileminekuperioodi kohaldatakse kuni 31. detsembrini 2020
uute veeremiiiksuste suhtes, millele on liikmesriigis enne
1. jaanuari 2019 antud veeremiliksuse tiilibile () vastavuse luba
kéesoleva KTK lisa A tabelis A2 osutatud tehniliste kirjelduste
kogumikule nr 1 vastavuse alusel.

3. Uleminekuetapp kehtib:

a) 31. detsembrini 2020: direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 koha-
selt turule laskmiseks (') tuleb punktis 2 osutatud uued veere-
miliksused varustada ETCSiga kdesoleva KTK lisa A tabelis
A2 osutatud tehniliste kirjelduste kogumike nr 1, 2 voi 3
kohaselt.

b) Kui kasutatakse tehniliste kirjelduste kogumikku nr 1, tuleb
kasutustingimus lisada nende turule laskmise loale, (') millega
tagatakse tehniliste kirjelduste kogumike nr 2 voi 3 tditmine
hiljemalt 1. juuliks 2023.

7.4.2.4. Kasutusala laiendamise eeskirjad olemasoleva-
tele veeremiiiksustele

Jargmisi eeskirju kohaldatakse olemasolevate kiitatavate veeremiiik-
suste suhtes, mis on registreeritud riiklikus raudteeveeremiregistris
kooskdlas komisjoni otsusega 2007/756/EU (3) vdi Euroopa raudtee-
veeremiregistris  kooskdlas  komisjoni  rakendusotsusega (EL)
2018/1614 (*).

() Voi kasutusele vdtmiseks kooskdlas direktiiviga 2008/57/EU juhul, kui direktiivi (EL)

2016/797 ei saa veel kohaldada.

(®) Veeremiiiksuse tiitibi variandid vdi versioonid loetakse vastavalt olemasolevale lubatud

tiitibile loa saanuks. Kui kohaldatakse direktiivi 2008/57/EU sitestatud korda, loetakse

olemasoleval lubatud tiiibil pdhinevaks ka muudatusi, mis tooksid kaasa
rakendusmaiiruse (EL) 2018/545 kohase veeremiiiksuse tiiiibi variandid voi versioonid.

Komisjoni 9. novembri 2007. aasta otsus 2007/756/EU, millega vdetakse vastu direktii-

vide 96/48/EU ja 2001/16/EU artikli 14 1digetega 4 ja 5 ettenshtud riikliku raudteevee-

remi registri tthised tehnilised kirjeldused (ELT L 305, 23.11.2007, lk 30).

(*) Komisjoni 25. oktoobri 2018. aasta rakendusotsus (EL) 2018/1614, milles sitestatakse
Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi (EL) 2016/797 artiklis 47 osutatud veeremi-
registrite kirjeldused ning muudetakse komisjoni otsust 2007/756/EU ja tunnistatakse see
kehtetuks (ELT L 268, 26.10.2018, 1k 53).

(3

~
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1) Veeremiiiksused peavad vastama kéesoleva lisa punktis 7.6
osutatud erijuhtumitel kohaldatavatele asjakohastele erisétetele
ning direktiivi (EL) 2016/797 artikli 13 1dike 2 punktides a, ¢ ja
d osutatud asjakohastele siseriiklikele eeskirjadele, millest on
teavitatud kooskdlas konealuse direktiivi artikliga 14. Lisaks
kohaldatakse kdesoleva KTK nduete osalise tditmise korral punkti
6.1.1.3 alapunkti 3 sitteid.

2) ETCSi vdi GSM-Riga juba varustatud veeremiiiksusi ei ole vaja
uuendada, vilja arvatud juhul, kui see on vajalik tehnilise {ihildu-
vuse tagamiseks.

3) Veeremiiiksustele, mis ei ole veel ETCSiga varustatud, tuleb
ETCS paigaldada ning need peavad vastama A lisa tabelites A
2.2 ja A 2.3 osutatud tehniliste kirjelduste viidetele 2 voi 3. Vilja
arvatud juhul, kui see on vajalik tehnilise iihilduvuse tagamiseks,
ei kohaldata nduet ETCSiga varustamise kohta jargmistel juhtudel:

a) veeremiliksustele, mis ei ole spetsiaalselt ette nahtud kiirliinidel
kaitamiseks (1), kui neile on antud luba enne 1. jaanuari 2015;

b) veeremiiiksustele, mis ei ole spetsiaalselt ette ndhtud kiirliinidel
kaitamiseks, kui neile on antud luba alates 1. jaanuarist 2015
iihel jargmistest olukordadest:

i) kui need on ette ndhtud kéditamiseks ainult {ihes liikkmes-
riigis véljaspool rakendusméadruse (EL) 2017/6 1 lisas
maédratletud koridore ja viljaspool liine, mis tagavad iihen-
duse rakendusméiruse (EL) nr 1315/2013 1I lisas esitatud
Euroopa peamiste sadamate, sorteerimisjaamade, kaubater-
minalide ja kaubaveoaladega;

ii) kui need on ette ndhtud TEN-vilises vorgus piiritilese
veoteenuse osutamiseks, nimelt vedu esimese jaamani
naaberriigis vOi esimese jaamani, kus asuvad naaberriigis
edasi vedamist voimaldavad jatkuithendused, mis kasutavad
iksnes TENist viéljaspool olevaid liine;

c) veeremiliksustele litkmesriikides, mis kohaldavad artikli 7.4.3
16iget 2, kui pédrast kasutusala laiendamist asub kasutusala
iiksnes samas litkmesriigis, vélja arvatud juhul, kui kasutusala
laiendamise jarel holmab kasutusala iile 150 km sellist liini-
16iku, mis oli kasutusala laiendamise ajal ETCSiga varustatud
vOi mis varustatakse ETCSiga viie aasta jooksul parast kone-
aluste veeremiiiksuste kasutusala laiendamist;

d) mobiilsetele raudteetaristu ehitus- ja hooldusseadmetele;

e) manddvriveduritele.

(") Nagu on sitestatud direktiivi (EL) 2016/797 I lisas.
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4) Veeremiiiksustele, mis ei ole veel GSM-Ri hédlraadioga varus-
tatud, tuleb GSM-Ri hédlraadio paigaldada ning need peavad
vastama A lisa tabelites A 2.1, A 2.2 ja A 2.3 osutatud spetsifi-
katsioonidele, kui veeremiiiksus on ette ndhtud kasutamiseks
vorgus, kus vdhemalt iihes punktis on GSM-R, vilja arvatud
juhul, kui veeremiiiksusele on juba varem paigaldatud B-klassiga
ihilduv varasema raadiosidesiisteem.

5

~

Veeremiiiksustele, mis ei ole veel varustatud GSM-Riga ETCSi
andmete jaoks, tuleb paigaldada GSM-Ri ETCSi andmeraadio
ning need peavad vastama A lisa tabelites A 2.1, A 2.2 ja A
2.3 osutatud spetsifikatsioonidele, kui veeremiiiksuse puhul on
noutud ETCSi paigaldamine vastavalt punktile 3 ja see on ette
ndhtud kiitamiseks laiendatud kasutusala vdrgus, mis on varus-
tatud iiksnes ETCSi 2. voi 3. tasemega.

6) Kui loa saanud veeremiiiksuse puhul on direktiivi 2008/57/EU
artikli 9 kohaselt lubatud KTKsid vdi nende osi kohaldamata
jétta, peab taotleja vastavalt direktiivi 2016/797 artiklile 7 taot-
lema erandit (erandeid) laiendatud kasutusalaga hdlmatud
litkmesriikides.

7.4.3. Riiklikud nouded

1) Liikmesriigid voivad aga kohaldada riigisiseselt tdiendavaid
ndudeid, eelkdige selleks, et

1) lubada ainult ETCSiga varustatud veeremiiiksuste juurdepdidsu
ETCSiga varustatud liinidele, nii et olemasolevad riigisisesed
siisteemid saaks kasutusest korvaldada;

2) nGuda uute ja tdiendatud voi uuendatud mobiilsete raudteeta-
ristu chitus- ja hooldusseadmete, manoovrivedurite ja/voi
muude veeremiiiksuste varustamist ETCSiga ka juhul, kui
need on ette ndhtud ainult riigisiseseks kasutamiseks.

2) Liikmesriigid vdivad otsustada vabastada punkti 7.4.2.1 esimeses
16igus sétestatud kohustusest veeremiiiksused, mis on ette nahtud
ainult riigisiseseks kasutamiseks, vilja arvatud juhul, kui nende
iiksuste kasutusalas on rohkem kui 150 km liinildigust, mis on
varustatud voi mida kavatsetakse varustada ETCSiga viie aasta
jooksul pérast nendele veeremiiiksustele » M1 turule laskmise <
loa andmist. Liikmesriigid avaldavad oma otsuse kéesoleva sitte
rakendamise kohta, teatavad sellest otsusest komisjonile ja lisavad
selle punktis 7.4.4 osutatud riiklikusse rakenduskavasse.
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7.4.4.

Riiklikud rakenduskavad

Liikmesriigid koostavad kéesoleva KTK rakendamiseks riikliku kava,
arvestades Euroopa Liidu kogu raudteesiisteemi sidusust ja vdttes
arvesse raudteesiisteemi majanduslikku elujoulisust. See kava peab
holmama koiki uusi, uuendatud ja tdiendatud liine ning eelkdige
iiksikasjalikku ajakava M1 ETCSi ja A-klassi raadio paigaldamise
kohta konealustele liinidele ja B-klassi siisteemide demonteerimise
kohta «. Raudtecédirsete rajatistega seotud rakenduseeskirjad on
sitestatud kidesoleva madruse punktis 7.4.1. Riiklik rakenduskava ei
hdlma raudteedérsete rajatistega seotud tdiendavaid rakenduseeskirju.

Riiklik rakenduskava hdlmab jargmist:

1) »Ml1 iildine ja konteksti kirjeldus, sh

1) faktid ja arvud olemasolevate rongiturvangusiisteemide kohta,
nagu selle t66vdime, ohutus, tookindlus;

2) paigaldatud seadmete jérelejainud majanduslik eluiga ning
ETCSi ja A-klassi raadio rakendamise kulude ja tulude
analiiiis;

3) riiklikud nduded, mis on asjakohased arendusaluse 3 rongisi-
seste seadmete jaoks;

4) teave rongisiseste seadmete ja raudteedidrsete rajatiste vaheliste
sidesiisteemide kohta (nt raadio ahela- vdi pakettkommutat-
sioon, ETCSIi s6idusignaalide uuendamise voimalused; B-klassi
sidestisteemid); <«

2) tehnilise tlemineku strateegia maéératlus (rongisisene voOi raud-
teeddrne tdiendus) ja ililemineku finantsstrateegia (nii taristu kui
ka veeremi kohta);

3) nende meetmete kirjeldus, mis voetakse olemasolevate B-klassi
rongiturvangusiisteemide vaba turu tingimuste tagamiseks, mis
on sitestatud punktis 7.2.3.

4) Plaanimine, mis hdlmab jargmist:

i) ETCSi kasutuselevotu kuupdevad vorgu eri liinidel (kui
teenuste kasutamine koos ETCSiga on lubatud);

ii) B-klassi siisteemide demonteerimise esialgsed kuupdevad
vorgu eri liinidel (kui teenuseid ei saa enam olemasolevate
siisteemidega kasutada). Kui B-klassi stisteemide demonteeri-
mist ei ole 15 aasta jooksul ette ndha, ei ole kdnealused
esialgsed kuupdevad ndutavad;
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7.5.

iii) kuupdevad, millest alates saavad olemasolevad piiriiileselt
kasutatavad veeremiiiksused téielikult kasutada eeliseid, mida
annab ainult ETCSiga varustatus kiirraudteevorgus, korido-
rides M1 vdi vorgustiku teistes osades, kaasa arvatud
teenindusrajatistes «; kiirraudteeteenuste puhul oleneb kone-
alune kuupdev ETCSi kasutuselevotust kiirraudteevorgus ja
teistes vorgustiku osades (nt jaamad, mida kiirrongiteenuste
jaoks kasutatakse); kaubaveoteenuste puhul oleneb kdnealune
kuupédev ETCSi kasutuselevotust koridorides ja teistes vorgus-
tiku osades (nt viimastel miilidel).

Riiklikud rakenduskavad kehtivad vdhemalt 15 aastat ja neid ajako-
hastatakse regulaarselt » M1 vihemalt iga viie aasta jrel. Riiklike
rakenduskavade ajakohastamisel vOetakse arvesse jargmise pdlvkonna
sidesiisteemi(de) kasutuselevottu, sealhulgas kasutuselevotu alguse
kuupéeva ja voimaluse korral vorgu (osade) GSM-Ri demonteerimise
kuupideva. <

Liikmesriigid esitavad riiklikud rakenduskavad komisjonile hiljemalt
5. juuliks 2017. Riiklikke rakenduskavasid kasutatakse andmete
uuendamiseks médruse (EL) nr 1315/2013 artiklis 49 osutatud iileeu-
roopalise transpordivorgu geograafilises ja tehnilises infosiisteemis
(TENtec). Komisjon avaldab riiklikud rakenduskavad oma veebisaidil
ja teatab nendest liikmesriikidele »M1 direktiivi (EL) 2016/797
artikli 51 16ikes 1 <« osutatud komitee kaudu.

Komisjon koostab riiklike rakenduskavade vordleva iilevaate. Selle
iilevaate pohjal tehakse kindlaks tdiendavate kooskdlastamismeetmete
vajadus.

ETCSi ja raadiosiisteemi iihilduvuse Kkontrollide rakendamise
eeskirjad

Olemasolevaid veeremiiiksusi loetakse kokkusobivaks nende vorgus-
tike ETCSI ja raadiosiisteemi iihilduvuse tiitipidega, kus neid kasuta-
takse 16. jaanuaril 2020 ilma tdiendavate kontrollideta, sdilitades ole-
masolevad kasutuspiirangud voi -tingimused.

Veeremiiiksuse voOi taristu hilisemat muutmist seoses tehnilise voi
marsruudi iihilduvusega hallatakse vastavalt ETCSI ja raadiosiisteemi
tthilduvuse jaoks kindlaksméératud nduetele.

Rongituvastussiisteemide spetsiifilised rakenduseeskirjad

Kéaesoleva KTK kontekstis tihendab rongituvastussiisteem raudtee
aarde paigaldatud seadet, mis jélgib veeremiiiksuste olemasolu voi
puudumist kas kogu marsruudi liinil voi selle kohalikul 16igul.

Raudteedirseid siisteeme (nt blokeerimisseadmed vai tilesdidukohtade
juhtseadmed), mis kasutavad tuvastussiisteemidest périnevaid
andmeid, ei loeta rongituvastussiisteemi osaks.

Kiesolevas KTKs on sdtestatud nduded veeremi liidesele ainult
sellises ulatuses, mida on vaja tihilduvuse tagamiseks KTKga vasta-
vuses oleva veeremi ning raudteedidrsete juhtkédskude ja signaalimise
allsiisteemi vahel.
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7.6.
7.6.1.

Juhtkédskude ja signaalimise allsiisteemide KTK nouetele vastavat
rongituvastussiisteemi voib rakendada sdltumatult ETCSi voi GSM-
Ri rakendusest.

Kéaesoleva KTK ndudeid rongituvastussiisteemidele peab jargima,
kui:

1) rongituvastussiisteeme tdiendatakse;

2) rongituvastussiisteeme uuendatakse, eeldusel et kédesoleva KTK
nduete jargimine ei tdhenda teiste raudteedérsete vOi rongisiseste
siisteemide soovimatuid muudatusi voi tdiendusi;

3) rongituvastussiisteeme uuendatakse, kui seda nduab rongituvastus-
siisteemist parinevat teavet kasutavate raudteedérsete siisteemide
tdiendus voi uuendus;

4) B-klassi rongiturvangusiisteemid eemaldatakse, kui rongituvastus-
ja turvangusiisteemid on integreeritud.

Uleminekuetapil tuleb hoolt kanda selle eest, et KTKga iihilduva
rongituvastussiisteemi paigaldamine avaldaks minimaalset negatiivset
mdju olemasolevale KTKga mitteiihilduvale veeremile.

Selle saavutamiseks soovitatakse taristuettevotjal valida KTKga
tihilduv rongituvastussiisteem, mis ihtlasi thilduks antud taristul
juba soitva KTKga mittetihilduva veeremiga.

Erijuhtumid
Sissejuhatus

Allpool loetletud erijuhtudel vdib kohaldada jargmisi erisétteid.

Erijuhtumid jagunevad kahte kategooriasse: sitteid kohaldatakse kas
pusivalt (P-juhtum) voi ajutiselt (A-juhtum).

Kaesolevas KTKs kisitatakse A3-juhtumitena neid ajutisi juhtumeid,
mis esinevad veel pdrast aastat 2020.

Allolevates punktides sitestatud erijuhtumeid » M1 tuleb lugeda «
koos 4. peatiiki asjaomaste punktidega ja/voi seal viidatud tehniliste
kirjeldustega.

Erijuhtumid asendavad vastavaid 4. peatiikis sitestatud noudeid.

Kui 4. peatiiki asjaomases punktis sétestatud nduded ei kuulu erijuh-
tumi alla, ei ole nimetatud ndudeid allolevates punktides korratud
ning neid kohaldatakse muutmata kujul.

Koik erijuhtumid ja nende asjakohased kuupdevad tuleb KTK tule-
vaste ldbivaatamiste kdigus uuesti iile vaadata, et piirata nende tehni-
list ja geograafilist kohaldamisala, vottes aluseks hinnangu, mis on
antud nende mdju kohta ohutusele, koostalitlusele, piiriiilestele
teenustele, TEN-T koridoridele ning nende siilitamise voi kdrvalda-
mise praktilise ja majandusliku m&ju kohta. Erilist tahelepanu tuleb
poorata ELi rahaliste vahendite kéttesaadavusele.
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7.6.2.
7.6.2.1.

7.6.2.2.

Erijuhtumid piirduvad marsruudi v&i vorgustikuga, mille puhul need
on rangelt vajalikud, ja nende puhul vdetakse arvesse marsruudi

tihilduvuse menetlusi.

Erijuhtumite loetelu

Belgia

Erijuhtum

Kategooria

Mirkused

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
»M1 Viide 77, punkt 3.1.2.3 «:

kaugus esimese ja viimase telje vahel L —
(bl + b2) (joonis 1) on vihemalt 15 000 mm.

A3

Kohaldatav kiirraudteeliinil 1.

See erijuhtum on seotud TVMi

kasutamisega.

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
» M1 Viide 77, punkt 3.1.7 «:

iiksiku veeremiiiksuse voi rongikoosseisu kaal on
véhemalt 40 t.

Kui tiksiku veeremiiiksuse voi rongikoosseisu
kaal jé&b alla 90 t, M1 peab veeremiiiksusele
olema € paigaldatud manddverdamist tagav
siisteem, mille elektribaas on  vdhemalt
16 000 mm.

A3

Kohaldatav kiirraudteeliinidel 1, 2,
3, 4.

See erijuhtum on
kasutamisega.

seotud TVMi

Uhendkuningriik

Erijuhtum

Kategooria

Mirkused

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
» M1 Viide 77, punkt 3.1.2.3 «:

kaugus esimese ja viimase telje vahel L —
(bl + b2) (joonis 1) on vdhemalt 15 000 mm.

A3

Kohaldatav kiirraudteeliinil 1.

See erijuhtum on seotud TVMi

kasutamisega.

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
Viide 77, punkt 3.1.3.1:

1 600 mm ro6pmelaiusega vorgus on rattapdia
véikseim laius (Br) 127 mm

A3

Kohaldatav Pdhja-lirimaal

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
Viide 77, punkt 3.1.3.3:

1 600 mm roédpmelaiusega vorgus on rattaharja
véikseim paksus (S4q) 24 mm.

A3

Kohaldatav Pdhja-lirimaal

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
Viide 77, punkt 3.1.4.1:

lisaks punktis 3.1.4.1 esitatud nduetele kehtivad
liivatamisele mootorrongide veojou suurenda-
miseks jargmised nouded:

a) see ei ole lubatud esimese telje ees kiirusel
kuni 40 km/h ja

b) see on lubatud ainult juhul, kui saab tdestada,
et veel vidhemalt kuus mootorrongi telge
jddvad laotamise kohast tahapoole.

A3
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7.6.2.3.

Erijuhtum Kategooria Mirkused
4.2.12 ETCSi DMI (juhi-masina-liides) A3 Seda erijuhtumit on vaja M1 tehni-
Viide 6: liste kirjelduste kogumiku nr 2 « (vt
’ lisa A tabel A2) kohaldamise korral,
rongi tunnuskoodi sisestamiseks on lubatud kasu- sest see on tehniliste kirjelduste kogu-
tada tdhtnumbrilist klaviatuuri, kui vastaval miku nr 1 avatud punkt.
eesmirgil kehtestatud tehnilise eeskirjaga on Koostalitlust { méiut
ndutav  tdhtnumbriliste rongi tunnuskoodide oostalitiust see el mojuta.
toetamine.
4.2.12 ETCSi DMI (juhi-masina-liides) A3 Seda erijuhtumit on vaja tehniliste
Viide 6: kirjelduste kogumiku nr 2 (vt lisa A
’ tabel A2) kohaldamise korral, sest see
ETCSi DMI-1 on lubatud kuvada rongi diinaami- on tehniliste kirjelduste kogumiku
lise kiiruse andmeid iihikuga miili/tunnis (lithen- nr 1 avatud punkt.
diga ,,mph”), kui sdidetakse Suurbritannia pdhi- . ..
< . Koostalitlust see ei mojuta.
vorgu liinidel.
Prantsusmaa
Erijuhtum Kategooria Mirkused
4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid >Ml P « » M1 See erijuhtum on seotud elek-
> M1 Viide 77, punkt 3.1.2.3 < I{rlhste ) ihendustega  roopaahelate
i asutamisega <.
kaugus esimese ja viimase telje vahel L —
(b1 + b2) (joonis 1) on vdhemalt 15 000 mm.
4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid A3 See erijuhtum vdidakse iile vaadata,
.. . kui roopaahelate sageduste haldami-
Viide 77, punkt 3.1.9: sega seotud avatud punkt on suletud.
rattapaari vastastikuste rataste veerepindade vahe-
line elektritakistus ei ole suurem kui 0,05 oomi,
moddetud pingega, mis jddb 1,8 V alalisvoolu ja
2,0 V alalisvoolu vahele (avatud vooluring).
Lisaks peab rattapaari vastastikuste rataste veere-
pindade reaktants vdhemalt 10 ARMS mdote-
voolu ja 2 VRMS avatud pingega olema viiksem
kui /100 millioomi, kui f on 500 Hz — 40 kHz.
4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid A3 See erijjuhtum on seotud TVMi
> M1 Viide 77, punkt 3.1.7 < kasutamisega.
iiksiku veeremitiksuse voi rongikoosseisu kaal on
vihemalt 40 t.
Kui tiksiku veeremiiiksuse voi rongikoosseisu
kaal jddb alla 90 t, »MI1 peab veeremiiiksusele
olema € paigaldatud mandoverdamist tagav
siisteem, mille elektribaas on  vdhemalt
16 000 mm.
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7.6.2.4.

7.6.2.5.

Erijuhtum Kategooria Mirkused
4.2.10 Raudteedérsed rongituvastussiisteemid A3
Viide 77, punkt 3.1.3.2:
modde D (joonis 2) ei tohi olla vdiksem kui
450 mm, olenemata kiirusest.

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid P See erijjuhtum on seotud selliste
. O0paahelate kasutami illel
Viide 77, punkt 3.14.1, réSpaahelate kasutamisega, millel on

suurem tundlikkus seoses rataste ja
Lisaks KTK nduetele on lubatud suurim liiva- r60baste  vahelise isolatsioonikihiga
kogus iiksuse ja rodpa kohta 30 s jooksul: 750 g Prantsusmaa raudteevorgustikus
tehtud liivatamise tottu.
Poola
Erijuhtum Kategooria Mirkused
4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid A3 See erijuhtum vdidakse iile vaadata,
.. . kui roopaahelate sageduste haldami-
Viide 77, punkt 3.1.9: sega seotud avatud punkt on suletud.
rattapaari vastastikuste rataste veerepindade vahe-
line elektritakistus ei ole suurem kui 0,05 oomi,
moddetud pingega, mis jddb 1,8 V alalisvoolu ja
2,0 V alalisvoolu vahele (avatud vooluring).
Lisaks peab rattapaari vastastikuste rataste veere-
pindade reaktants vidhemalt 10 ARMS mdoote-
voolu ja 2 VRMS avatud pingega olema viiksem
kui 7100 millioomi, kui f on 500 Hz — 40 kHz.
Leedu, Ldti ja Eesti
Erijuhtum Kategooria Mirkused
4.2.10 Raudteeddrsed rongituvastussiisteemid A3 Seda erijuhtumit on vaja seni, kuni
. . 1520 mm rodpmelaiusega raudtee-
Viide 77, punkt 3.1.3.3: vorgus liiguvad CME-vedurid.
1 520 mm rodpmelaiusega vorgus on rattaharja
véikseim paksus (Sq) 20 mm
4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid A3 Seda erijuhtumit on vaja seni, kuni

Viide 77, punkt 3.1.3.4:

1 520 mm rodpmelaiusega vorgus on rattaharja
véikseim paksus (Sy) 26,25 mm.

1520 mm réopmelaiusega raudtee-
vorgus liiguvad CME-vedurid.
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7.6.2.6.

7.6.2.7.

Rootsi

Erijuhtum

Kategooria

Mirkused

4.2.4 Mobiilside funktsioonid raudteedele -
GSM-R

Viide 33, punkt 4.2.3:

on lubatud turule lasta rongisiseseid juhtkdskude
ja signaalimise allsiisteeme, sealhulgas 2-vatiseid
GSM-R-rongiraadioid ja ETCS-andmesideraa-
dioid. Allsiisteemid peavad olema suutelised
tootama raudteevorkudes kuni -82 dBm.

Koostalitlust see ei mojuta.

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
Viide 77, punkt 3.1.2.1:

Suurim lubatud kahe telje vaheline kaugus < 17,5
m (ai joonisel 1, punkt 3.1.2.1).

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
Viide 77, punkt 3.1.2.3:

Viikseim lubatud kaugus esimese ja viimase telje
vahel > 4,5 m ((L-bl-b2 joonisel 1, punkt
3.1.2.3).

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
Viide 77, punkt 3.2.2.5:
Sagedusvahemik: 0,0-2,0 Hz

Hairevoolu piirnorm [ruutkeskmine véirtus]: 25,0
A Hindamismeetod: madalpééasfilter

Hindamisparameetrid: (allaskaleerimine 1 kHz-ni,
mille jarel on) 2,0 Hz 4. jargu Butterworthi
madalpéasfilter, mille jarel on ideaalne alaldi
absoluutvéirtuse andmiseks.

Raudteeveeremi suurim hiirevool ei tohi iiletada
25,0 A sagedusvahemikus 0,0-2,0 Hz. Lodkvool
voib liletada 45,0 A vdhem kui 1,5 sekundit ja 25
A vidhem kui 2,5 sekundit.

Luksemburg

Erijuhtum

Kategooria

Mirkused

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
» Ml Viide 77, punkt 3.1.4.1 «:

1. Veeremiiiksusele paigutatud liivatamissead-
mete viljund ei tohi tletada 0,3 1 minutis
roopa kohta.

2. Infrastruktuuriregistris maéératletud jaamades
on liivatamine keelatud.

3. Liivatamine  podrangute  piirkonnas  on
keelatud.

4. Piiranguid ei kohaldata hddapidurdusele.

A3
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7.6.2.8.

Saksamaa

Erijuhtum

Kategooria

Mairkused

4.2.10 Raudteedérsed rongituvastussiisteemid
Viide 77, punkt 3.1.7.1:

Minimaalne teljekoormus veeremitel, mida kasu-
tatakse taristuregistri kindlatel liinidel, on 5 t.

Erijuhtum kehtib ainult veeremite kohta ega
muuda viites 77 maéiratletud rongituvastussiistee-
mide tehnilisi ndudeid vdi punktis 7.2.8 esitatud
sdtteid rakendamise kohta.

A3

See erijuhtumit on vaja seni, kuni
kasutatakse WSSB tiilipi rodbastee
vooluahelaid.

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
Viide 77, punkt 3.1.2.2:

kuni 140 km/h kiiruse puhul ei tohi vahemaa a;
(joonis 1) olla kahe jérjestikuse telje vahel
(koostu esimese viie telje puhul voi koigi telgede
puhul, kui neid on vdhem kui viis) véiksem kui
1 000 mm.

Erijuhtum kehtib ainult veeremite kohta ega
muuda viites 77 maédratletud rongituvastussiistee-
mide tehnilisi ndudeid v&i punktis 7.2.8 esitatud
sdtteid rakendamise kohta.

A3

Seda erijuhtumit on vaja seni, kuni
kasutatakse EUBET 80 tiilipi iilesoi-
dukohtade kaitset.

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
Viide 77, punkt 3.2.2.5:

Sagedusvahemik: 93-110 Hz

Hairevoolu piirnorm [ruutkeskmine vaartus]:
2,8 A (mdjutava iiksuse puhul)

2 A (veduki puhul)

Hindamismeetod: ribapaasfiltrid
Hindamisparameetrid:

— ribapéadsfiltri omadused:

Kesksagedused: 95, 96, 98, 100, 104, 106 ja
108 Hz

3 dB ribalaius: 4 Hz
Butterworth, 6. jirk

— ruutkeskmise arvutamine:
Integratsiooniaeg: 0,5 s

Aja kattumine: 50 %

A3

See erijuhtum on vajalik, sest kone-
aluseid roopaahelaid voib muuta, lili-
tades kesksageduse 100 Hz-1t 106,7
Hz-le. See muudaks vananenuks
veeremiiiksusega seotud riikliku tehni-
lise eeskirjaga, mis vajab 100 Hz
seiresiisteemi.
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7.6.2.9.

7.6.2.10.

Itaalia

Erijuhtum

Kategooria

Mirkused

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
Viide 77, punktid 3.2.2.4 ja 3.2.2.6:
Sagedusvahemik: 82-86 Hz

Hairevoolu piirnorm [ruutkeskmine véirtus]:
1,125 A

Hindamismeetod: Fourier' kiirteisendus

Hindamisparameetrid: aja-aken 1 s, Hanning'i
aken, 50 % kattumine, kuue jérjestikuse akna
keskmine

TSehhi Vabariik

Erijuhtum

Kategooria

Mirkused

4.2.10 Raudteeddrsed rongituvastussiisteemid
Viide 77, punktid 3.2.2.4 ja 3.2.2.6:
Sagedusvahemik: 70,5-79,5 Hz
Hairevoolu piirnorm [ruutkeskmine véartus]: 1 A
Hindamismeetod: ribapaasfiltrid
Hindamisparameetrid:
— ribapéisfiltri omadused:
Kesksagedused: 73, 75, 77 Hz (pidev riba)
3 dB ribalaius: 5 Hz
Butterworth, jark 2%4
— ruutkeskmise arvutamine:
Integratsiooniaeg: 0,5 s
Aja kattumine: vdhemalt 75 %
Sagedusvahemik: 271,5-278,5 Hz

Hairevoolu piirnorm [ruutkeskmine véartus]:
0,5 A

Hindamismeetod: ribapaasfiltrid
Hindamisparameetrid:
— ribapaésfiltri omadused:
Kesksagedused: 274, 276 Hz (pidev riba)
3 dB ribalaius: 5 Hz
Butterworth, jark 2*4
— ruutkeskmise arvutamine:
Integratsiooniaeg: 0,5 s

Aja kattumine: vdhemalt 75 %

A3

Seda erijuhtumit on vaja seni, kuni

kasutatakse EFCP tiitipi
vooluahelaid.

roObastee
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7.6.2.11.

Madalmaad

Erijuhtum

Kategooria

Mirkused

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
Viide 77, punkt 3.2.2.6:
Sagedusvahemik: 65-85 Hz
(ATBEG piirnorm)
Hiirevoolu piirnorm [ruutkeskmine véértus]: 0,5 A
Hindamismeetod: ribapéasfiltrid
Hindamisparameetrid:
— ribapéasfiltri omadused
Kesksagedus: 75 Hz
3 dB ribalaius: 20 Hz
20 dB ribalaius: 40 Hz
— ruutkeskmise arvutamine
Integratsiooniaeg: 5 s
Aja kattumine: 80 %

Alla 1 s kestvat siiret, mis Tlletab iiksnes
ATBEG piirnormi ja mitte GRSi piirnormi,
vOib eirata.

Sagedusvahemik: 65-85 Hz
(GRS TC piirnorm)

Hairevoolu piirnorm [ruutkeskmine véértus]:
1,7 A

Hindamismeetod: ribapéasfiltrid
Hindamisparameetrid:
— ribapédsfiltri omadused
Kesksagedus: 75 Hz
3 dB ribalaius: 20 Hz
20 dB ribalaius: 40 Hz
— ruutkeskmise arvutamine
Integratsiooniaeg: 1,8 s

Aja kattumine: 80 %

A3

Seda erijuhtumit on vaja B-klassi
sisteemi ATBEG kontekstis.
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Viited

Iga pdhiparameetri viite kohta (kdesoleva KTK 4. peatiikk) on alljargnevas
tabelis margitud vastavad kohustuslikud tehnilised kirjeldused tabelis A2 esitatud
viitenumbri kaudu (tabel A2.1, tabel A2.2, tabel A2.3).

Viide 4. peatiikis

Viitenumber (vt tabel A2)

4.1
4.1a Vilja jaetud
4.1b Vilja jaetud
4.1c 3
4.2.1
421 a 27, 78
4.2.2
422 a 14
422b 1, 4, 13, 15, 60
422 ¢ 31, 37b, ¢, d
4224d 18, 20
422 ¢ 6
422 f 7, 81, 82
4.2.3
423 a 14
423 b 1, 4, 13, 15, 60
423 ¢ Vilja jaetud
423d 18, 21
4.2.4
424 a 64, 65
424 b 66
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Viide 4. peatiikis

Viitenumber (vt tabel A2)

424 ¢ 67
4244 68
424 ¢ 73, 74
424 f 32, 33
424 ¢g 48
424 h 69, 70
424 71, 72
424 k 75, 76

425
425 a 64, 65
4250 10, 39, 40
425 ¢ 19, 20
425d 9, 43
425 e 16, 50

4.2.6
426 a 8, 25, 26, 36 ¢, 49, 52
4260 29, 45
426 ¢ 46
426 d 34
426 ¢ 20
426 f Vilja jéetud

4.2.7
427 a 12
4270 62, 63
427 ¢ 34
427 d 9
427 e 16
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Viide 4. peatiikis Viitenumber (vt tabel A2)

4.2.8

428 a 11, 79, 83
4.2.9

429 a 23
4.2.10

4.2.10 a 77 (punkt 3.1)
4.2.11

42.11 a 77 (punkt 3.2)
4.2.12

4212 a 6, 51
4.2.13

4213 a 32, 33, 51, 80
4.2.14

42.14 a 5
4.2.15

42.15 a 38

Tehnilised kirjeldused

Raudteeddrse allsiisteemi suhtes kohaldatakse iihte kéesolevas lisas esitatud
kolmest tabelist (tabel A2.1, tabel A2.2, tabel A2.3). Rongisisese allsiisteemi
suhtes kohaldatakse kas tabelit A2.2 vdi tabelit A2.3 pérast punktis 7.4.2.3
kindlaks méératud iileminekuperioodi.

Kui tabelis A2 loetletud dokument sisaldab kopeerimise voi viitamise kaudu teise
dokumendi selgelt kindlaks tehtud alapunkti, peetakse ainult seda
alapunkti tabelis A2 loetletud dokumendi osaks.

Kui tabelis A2 loetletud dokument viitab kohustuslikus vdi normatiivses korras
dokumendile, mida ei ole tabelis A2 loetletud, arvestatakse viidatud dokumenti
kéesoleva KTK eesmargil alati vastuvdetava toendina pohiparameetritele vasta-
vuse kohta (mida saab kasutada koostalitluse komponentide ja allsiisteemide
sertifitseerimiseks ning selle jaoks ei ole vaja KTKd tulevikus ldbi vaadata),
mitte kohustusliku tehnilise kirjeldusena.

Mirkus: tabelis A2 mirkega ,reserveeritud” tahistatud tehnilised kirjeldused on
loetletud avatud punktidena ka lisas G, kui vastavate avatud punktide sulgemi-
seks on vaja osutada riiklikele eeskirjadele. Avatud punktina loetlemata reservee-
ritud dokumente kavatsetakse kisitada siisteemi tdiustusena.
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Tabel A 2.1

Kohustuslike tehniliste kirjelduste loetelu

Tehniliste kirjelduste kogumik nr 1 (ainult raudteedérsete allsiisteemide jaoks. Rongisiseste allsiisteemide suhtes mitte
kohaldada pérast punktis 7.4.2.3 kindlaks méératud iileminekuperioodi)

Viitenr (ETCSi arendusalus 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
1 ERA/ERTMS/003204 ERTMS/ETCS Functional requirement 5.0
specification
2 Vilja jéetud
3 SUBSET-023 Glossary of Terms and Abbreviations 2.0.0.
4 SUBSET-026 System Requirements Specification 2.3.0.
5 SUBSET-027 FFFIS  Juridical recorder-downloading 2.3.0. Mirkus 1
tool
6 SUBSET-033 FIS for man-machine interface 2.0.0.
7 SUBSET-034 FIS for the train interface 2.0.0.
8 SUBSET-035 Specific Transmission Module FFFIS 2.1.1.
9 SUBSET-036 FFFIS for Eurobalise 24.1.
10 SUBSET-037 EuroRadio FIS 2.3.0.
11 SUBSET-038 Offline key management FIS 2.3.0.
12 SUBSET-039 FIS for the RBC/RBC handover 2.3.0.
13 SUBSET-040 Dimensioning and Engineering rules 2.3.0.
14 SUBSET-041 Performance Requirements for Inter- 2.1.0.
operability
15 SUBSET-108 Interoperability related consolidation on 1.2.0.
TSI Annex A documents
16 SUBSET-044 FFFIS for Euroloop 2.3.0.
17 Vilja jéaetud
18 SUBSET-046 Radio infill FFFS 2.0.0.
19 SUBSET-047 Trackside-Trainborne FIS for Radio infill 2.0.0.
20 SUBSET-048 Trainborne FFFIS for Radio infill 2.0.0.
21 SUBSET-049 Radio infill FIS with LEU/interlocking 2.0.0.
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 1 (ainult raudteedérsete allsiisteemide jaoks. Rongisiseste allsiisteemide suhtes mitte

kohaldada pérast punktis 7.4.2.3 kindlaks méératud iileminekuperioodi)

Viitenr (ETCSi arendusalus 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused

22 Vilja jéetud

23 SUBSET-054 Responsibilities and rules for the assign- 2.1.0.
ment of values to ETCS variables

24 Vilja jaetud

25 SUBSET-056 STM FFFIS Safe time layer 2.2.0.

26 SUBSET-057 STM FFFIS Safe link layer 2.2.0.

27 SUBSET-091 Safety Requirements for the Technical 2.5.0.
Interoperability of ETCS in Levels 1
and 2

28 Vilja jaetud

29 SUBSET-102 Test specification for interface ,,K” 1.0.0.

30 Vilja jaetud

31 SUBSET-094 Functional requirements for an onboard 2.0.2.
reference test facility

32 EIRENE FRS GSM-R Functional requirements 8.0.0. Markus 10
specification

33 EIRENE SRS GSM-R System requirements 16.0.0. Markus 10
specification

34 A11T6001 (MORANE) Radio Transmission FFFIS 13.0.0.
for EuroRadio

35 Vilja jaetud

36 a Vilja jéetud

36 b Vilja jaetud

36 ¢ SUBSET-074-2 FFFIS STM Test cases document 1.0.0.

37 a Vilja jaetud

37 b SUBSET-076-5-2 Test cases related to features 2.3.3.

37 ¢ SUBSET-076-6-3 Test sequences 2.3.3.

37d SUBSET-076-7 Scope of the test specifications 1.0.2.

37 e Vilja jéetud

38 06E068 ETCS Marker-board definition 2.0

39 SUBSET-092-1 ERTMS EuroRadio Conformance 2.3.0.

Requirements
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 1 (ainult raudteedérsete allsiisteemide jaoks. Rongisiseste allsiisteemide suhtes mitte

kohaldada pérast punktis 7.4.2.3 kindlaks méératud iileminekuperioodi)

Viitenr (ETCSi arendusalus 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
40 SUBSET-092-2 ERTMS EuroRadio test cases safety layer 2.3.0.
41 Vilja jéetud
42 Vilja jéetud
43 SUBSET 085 Test specification for Eurobalise FFFIS 2.2.2.
44 Vilja jaetud
45 SUBSET-101 Interface ,,K” Specification 1.0.0.
46 SUBSET-100 Interface ,,G” Specification 1.0.1.
47 Vilja jéaetud
48 Reserveeritud Test specification for mobile equipment Markus 4
GSM-R
49 SUBSET-059 Performance requirements for STM 2.1.1.
50 SUBSET-103 Test specification for Euroloop 1.0.0.
51 Reserveeritud Ergonomic aspects of the DMI
52 SUBSET-058 FFFIS STM Application layer 2.1.1.
53 Vilja jaetud
54 Vilja jéetud
55 Vilja jéetud
56 Vilja jéetud
57 Vilja jaetud
58 Vilja jaetud
59 Vilja jaetud
60 Vilja jaetud
61 Vilja jéaetud
62 Reserveeritud RBC-RBC Test specification for safe
communication interface
63 SUBSET-098 RBC-RBC Safe Communication Interface 1.0.0.
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 1 (ainult raudteedérsete allsiisteemide jaoks. Rongisiseste allsiisteemide suhtes mitte
kohaldada pérast punktis 7.4.2.3 kindlaks méératud iileminekuperioodi)

Viitenr (ETCSi arendusalus 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
64 EN 301 515 Global System for Mobile 2.3.0. Mirkus 2
Communication (GSM); Requirements
for GSM operation on railways
65 TS 102 281 Detailed requirements for GSM operation 3.0.0. Mairkus 3
on railways
66 TS 103 169 ASCI Options for Interoperability 1.1.1.
67 (MORANE) P 38 T 9001 FFFIS for GSM-R SIM Cards 5.0 Mirkus 10
68 ETSI TS 102 610 Railway  Telecommunication;  GSM,; 1.3.0.
Usage of the UUIE for GSM operation
on railways
69 (MORANE) F 10 T 6002 FFFS for Confirmation of High Priority 5.0
Calls
70 (MORANE) F 12 T 6002 FIS for Confirmation of High Priority 5.0
Calls
71 (MORANE) E 10 T 6001 FFFS for Functional Addressing 4.1
72 (MORANE) E 12 T 6001 FIS for Functional Addressing 5.1
73 (MORANE) F 10 T6001 FFFS for Location Dependent Addressing 4
74 (MORANE) F 12 T6001 FIS for Location Dependent Addressing 3
75 (MORANE) F 10 T 6003 FFFS for Presentation of Functional 4
Numbers to Called and Calling Parties
76 (MORANE) F 12 T 6003 FIS for Presentation of Functional 4
Numbers to Called and Calling Parties
77 ERA/ERTMS/033281 Interfaces between CCS trackside and 4.0 Mairkus 7
other subsystems
78 Reserveeritud ETCSi DMI funktsioonide ohutusnduded
79 Ei kohaldata Ei kohaldata
80 Ei kohaldata Ei kohaldata
81 Ei kohaldata Ei kohaldata

82

Ei kohaldata

Ei kohaldata




02016R0919 — ET — 11.03.2020 — 002.002 — 92

Tabel A 2.2

Kohustuslike tehniliste kirjelduste loetelu

Tehniliste kirjelduste kogumik nr 2
Viitenr (ETCSi arendusalus 3, hooldusredaktsioon 1 ja GSM-Ri arendusalus 1)
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
1 Vilja jéetud
2 Vilja jéetud
3 SUBSET-023 Glossary of Terms and Abbreviations 3.1.0.
4 SUBSET-026 System Requirements Specification 3.4.0.
5 SUBSET-027 FIS Juridical Recording 3.1.0.
6 ERA_ERTMS 015560 ETCS Driver Machine interface 3.4.0.
7 SUBSET-034 Train Interface FIS 3.1.0.
8 SUBSET-035 Specific Transmission Module FFFIS 3.1.0.
9 SUBSET-036 FFFIS for Eurobalise 3.0.0.
10 SUBSET-037 EuroRadio FIS 3.1.0.
11 SUBSET-038 Offline key management FIS 3.0.0.
12 SUBSET-039 FIS for the RBC/RBC handover 3.1.0.
13 SUBSET-040 Dimensioning and Engineering rules 3.3.0.
14 SUBSET-041 Performance Requirements for Inter- 3.1.0.
operability
15 Vilja jaetud
16 SUBSET-044 FFFIS for Euroloop 2.4.0.
17 Vilja jaetud
18 Vilja jéaetud
19 SUBSET-047 Trackside-Trainborne FIS for Radio infill 3.0.0.
20 SUBSET-048 Trainborne FFFIS for Radio infill 3.0.0.
21 Vilja jaetud
22 Vilja jéetud
23 SUBSET-054 Responsibilities and rules for the assign- 3.0.0.
ment of values to ETCS variables

24 Vilja jéetud
25 SUBSET-056 STM FFFIS Safe time layer 3.0.0.
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 2

(ETCSi arendusalus 3, hooldusredaktsioon 1 ja GSM-Ri arendusalus 1)

Viitenr
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused

26 SUBSET-057 STM FFFIS Safe link layer 3.0.0.

27 SUBSET-091 Safety Requirements for the Technical 3.4.0.
Interoperability of ETCS in Levels 1
and 2

28 Vilja jéetud

29 SUBSET-102 Test specification for interface ,,K” 2.0.0.

30 Vilja jéaetud

31 SUBSET-094 Functional requirements for an onboard 3.0.0.
reference test facility

32 EIRENE FRS GSM-R Functional requirements 8.0.0. Mairkus 10
specification

33 EIRENE SRS GSM-R System requirements 16.0.0. Mairkus 10
specification

34 A11T6001 (MORANE) Radio Transmission FFFIS 13.0.0.
for EuroRadio

35 Vilja jaetud

36 a Vilja jaetud

36 b Vilja jéetud

36 ¢ SUBSET-074-2 FFFIS STM Test cases document 3.0.0.

37 a Vilja jéetud

37 b SUBSET-076-5-2 Test cases related to features 3.2.0.

37 ¢ SUBSET-076—-6-3 Test sequences 3.1.0.

37d SUBSET-076-7 Scope of the test specifications 3.2.0.

37 ¢ Vilja jaetud

38 06E068 ETCS Marker-board definition 2.0

39 SUBSET-092-1 ERTMS EuroRadio Conformance 3.0.0.
Requirements

40 SUBSET-092-2 ERTMS EuroRadio test cases safety layer 3.0.0.

41 Vilja jaetud

42 Vilja jaetud

43 SUBSET 085 Test specification for Eurobalise FFFIS 3.0.0.
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 2
Viitenr (ETCSi arendusalus 3, hooldusredaktsioon 1 ja GSM-Ri arendusalus 1)
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
44 Vilja jaetud
45 SUBSET-101 Interface ,,K” Specification 2.0.0.
46 SUBSET-100 Interface ,,G” Specification 2.0.0.
47 Vilja jaetud
48 Reserveeritud Test specification for mobile equipment Markus 4
GSM-R
49 SUBSET-059 Performance requirements for STM 3.0.0.
50 SUBSET-103 Test specification for Euroloop 1.1.0.
51 Vilja jéetud
52 SUBSET-058 FFFIS STM Application layer 3.1.0.
53 Vilja jaetud
54 Vilja jaetud
55 Vilja jaetud
56 Vilja jaetud
57 Vilja jaetud
58 Vilja jaetud
59 Vilja jaetud
60 SUBSET-104 ETCS System Version Management 3.2.0.
61 Vilja jéetud
62 Vilja jaetud
63 SUBSET-098 RBC-RBC Safe Communication Interface 3.0.0.
64 EN 301 515 Global System for Mobile 2.3.0. Mairkus 2
Communication (GSM); Requirements
for GSM operation on railways
65 TS 102 281 Detailed requirements for GSM operation 3.0.0. Mairkus 3
on railways
66 TS 103 169 ASCI Options for Interoperability 1.1.1.
67 (MORANE) P 38 T 9001 FFFIS for GSM-R SIM Cards 5.0 Mérkus 10
68 ETSI TS 102 610 Railway  Telecommunication;  GSM,; 1.3.0.
Usage of the UUIE for GSM operation
on railways
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 2
Viitenr (ETCSi arendusalus 3, hooldusredaktsioon 1 ja GSM-Ri arendusalus 1)
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
69 (MORANE) F 10 T 6002 FFFS for Confirmation of High Priority 5.0
Calls
70 (MORANE) F 12 T 6002 FIS for Confirmation of High Priority 5.0
Calls
71 (MORANE) E 10 T 6001 FFFS for Functional Addressing 4.1
72 (MORANE) E 12 T 6001 FIS for Functional Addressing 5.1
73 (MORANE) F 10 T6001 FFFS for Location Dependent Addressing 4
74 (MORANE) F 12 T6001 FIS for Location Dependent Addressing 3
75 (MORANE) F 10 T 6003 FFFS for Presentation of Functional 4
Numbers to Called and Calling Parties
76 (MORANE) F 12 T 6003 FIS for Presentation of Functional 4
Numbers to Called and Calling Parties
77 ERA/ERTMS/033281 Interfaces between CCS trackside and 4.0 Mérkus 7
other subsystems
78 Vilja jaetud Markus 6
79 SUBSET-114 KMC-ETCS Entity Off-line KM FIS 1.0.0.
80 Vilja jéetud Markus 5
81 Reserveeritud Train Interface FFFIS
82 Reserveeritud FFFIS TI — Safety Analysis
Tabel A 2.3
Kohustuslike tehniliste kirjelduste loetelu
Tehniliste kirjelduste kogumik nr 3
Viitenr (ETCSi arendusalus 3, viljalase 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
1 Vilja jaetud
2 Vilja jaetud
3 SUBSET-023 Glossary of Terms and Abbreviations 3.3.0.
4 SUBSET-026 System Requirements Specification 3.6.0.
5 SUBSET-027 FIS Juridical Recording 3.3.0.
6 ERA_ERTMS_015560 ETCS Driver Machine interface 3.6.0.
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 3

(ETCSi arendusalus 3, viljalase 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)

Viitenr
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
7 SUBSET-034 Train Interface FIS 3.2.0.
8 SUBSET-035 Specific Transmission Module FFFIS 3.2.0.
9 SUBSET-036 FFFIS for Eurobalise 3.1.0.
10 SUBSET-037 EuroRadio FIS 3.2.0.
11 SUBSET-038 Offline key management FIS 3.1.0.
12 SUBSET-039 FIS for the RBC/RBC handover 3.2.0.
13 SUBSET-040 Dimensioning and Engineering rules 3.4.0.
14 SUBSET-041 Performance Requirements for Inter- 3.2.0.
operability
15 Vilja jéetud
16 SUBSET-044 FFFIS for Euroloop 2.4.0.
17 Vilja jaetud
18 Vilja jaetud
19 SUBSET-047 Trackside-Trainborne FIS for Radio infill 3.0.0.
20 SUBSET-048 Trainborne FFFIS for Radio infill 3.0.0.
21 Vilja jaetud
22 Vilja jaetud
23 SUBSET-054 Responsibilities and rules for the assign- 3.0.0.
ment of values to ETCS variables
24 Vilja jéetud
25 SUBSET-056 STM FFFIS Safe time layer 3.0.0.
26 SUBSET-057 STM FFFIS Safe link layer 3.1.0.
27 SUBSET-091 Safety Requirements for the Technical 3.6.0.
Interoperability of ETCS in Levels 1
and 2
28 Vilja jaetud
29 SUBSET-102 Test specification for interface ,,K” 2.0.0.
30 Vilja jaetud
31 SUBSET-094 Functional requirements for an onboard 3.1.0.

reference test facility
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 3

(ETCSi arendusalus 3, viljalase 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)

Viitenr
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused

32 EIRENE FRS GSM-R Functional requirements 8.0.0. Mairkus 10
specification

33 EIRENE SRS GSM-R System requirements 16.0.0. Mirkus 10
specification

34 A11T6001 (MORANE) Radio Transmission FFFIS 13.0.0.
for EuroRadio

35 Vilja jaetud

36 a Vilja jéetud

36 b Vilja jaetud

36 ¢ SUBSET-074-2 FFFIS STM Test cases document 3.1.0.

37 a Vilja jaetud

37 b SUBSET-076-5-2 Test cases related to features 3.3.0.

37 ¢ SUBSET-076-6-3 Test sequences 3.2.0.

37d SUBSET-076-7 Scope of the test specifications 3.3.0.

37 e Vilja jéetud

38 06E068 ETCS Marker-board definition 2.0

39 SUBSET-092-1 ERTMS EuroRadio Conformance 3.1.0.
Requirements

40 SUBSET-092-2 ERTMS EuroRadio test cases safety layer 3.1.0.

41 Vilja jéetud

42 Vilja jéaetud

43 SUBSET 085 Test specification for Eurobalise FFFIS 3.0.0.

44 Vilja jéetud

45 SUBSET-101 Interface ,,K” Specification 2.0.0.

46 SUBSET-100 Interface ,,G” Specification 2.0.0.

47 Vilja jéetud

48 Reserveeritud Test specification for mobile equipment Markus 4
GSM-R

49 SUBSET-059 Performance requirements for STM 3.1.0.

50 SUBSET-103 Test specification for Euroloop 1.1.0.

51 Vilja jéetud
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 3

(ETCSi arendusalus 3, viljalase 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)

Viitenr
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
52 SUBSET-058 FFFIS STM Application layer 3.2.0.
53 Vilja jaetud
54 Vilja jéaetud
55 Vilja jéetud
56 Vilja jéaetud
57 Vilja jéetud
58 Vilja jaetud
59 Vilja jaetud
60 SUBSET-104 ETCS System Version Management 3.3.0.
61 Vilja jéetud
62 Vilja jéetud
63 SUBSET-098 RBC-RBC Safe Communication Interface 3.0.0.
64 EN 301 515 Global System for Mobile Communica- 2.3.0. Mairkus 2
tion (GSM); Requirements for GSM
operation on railways
65 TS 102 281 Detailed requirements for GSM operation 3.0.0. Markus 3
on railways
66 TS 103 169 ASCI Options for Interoperability 1.1.1.
67 (MORANE) P 38 T 9001 FFFIS for GSM-R SIM Cards 5.0 Mirkus 10
68 ETSI TS 102 610 Railway  Telecommunication;  GSM,; 1.3.0.
Usage of the UUIE for GSM operation
on railways
69 (MORANE) F 10 T 6002 FFFS for Confirmation of High Priority 5.0
Calls
70 (MORANE) F 12 T 6002 FIS for Confirmation of High Priority 5.0
Calls
71 (MORANE) E 10 T 6001 FFFS for Functional Addressing 4.1
72 (MORANE) E 12 T 6001 FIS for Functional Addressing 5.1
73 (MORANE) F 10 T6001 FFFS for Location Dependent Addressing 4
74 (MORANE) F 12 T6001 FIS for Location Dependent Addressing 3
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 3

Viitenr (ETCSi arendusalus 3, viljalase 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
75 (MORANE) F 10 T 6003 FFFS for Presentation of Functional 4

Numbers to Called and Calling Parties

76 (MORANE) F 12 T 6003 FIS for Presentation of Functional 4
Numbers to Called and Calling Parties

77 ERA/ERTMS/033281 Interfaces between CCS trackside and 4.0 Mirkus 7
other subsystems

78 Vilja jéetud Markus 6
79 SUBSET-114 KMC-ETCS Entity Off-line KM FIS 1.1.0.

80 Vilja jaetud Markus 5
81 Reserveeritud Train Interface FFFIS

82 Reserveeritud FFFIS TI — Safety Analysis

83 SUBSET-137 On-line Key Management FFFIS 1.0.0.

Mirkus 1: kohustuslik on ainult salvestatava teabe funktsionaalne kirjeldus, mitte
liidese tehnilised néitajad.

Mirkus 2: kohustuslikud on standardi EN 301 515 punktis 2.1 loetletud tehniliste
kirjelduste alapunktid, mis viitenumbrite 32 ja 33 all on tdhistatud viitega ,MI”.

Mirkus 3: kohustuslikud on standardi TS 102 281 tabelites 1 ja 2 loetletud
muutmistaotlused, mis mojutavad viitenumbrite 32 ja 33 all viitega ,,MI” tahis-
tatud alapunkte.

Mirkus 4: viitenumbri 48 all on iiksnes GSM-Ri mobiilsideseadmete katsetamise
juhud. Esialgu ,reserveeritud”. Kui lepitakse kokku KTK tulevases ldbivaata-
mises, kehtestatakse neis tabelites olemasolevate iihtlustatud katsejuhtude kata-
loog mobiilsideseadmete ja -vorkude hindamiseks vastavalt kdesoleva KTK
punktis 6.1.2 esitatud korrale.

Mirkus 5: turule lastud tooted on juba kooskdlastatud GSM-Riga (juhi-masina-
liides) seotud raudteeveo-ettevotjate vajadustega ja tdielikult koostalitlusvoime-
lised, mistottu puudub vajadus standardi jérele juhtkdskude KTKs.

Mirkus 6: viitenumbri 78 all esitamiseks mdeldud teave on kantud viitenumbri
27 alla (SUBSET-091).

Mirkus 7: see dokument ei ole seotud ETCSi ja GSM-R arendusalusega.
Mirkus 8: vilja jaetud.

Mirkus 9: vilja jadetud.

Mirkus 10: juhtkdskude KTKs on kohustuslikud vaid ,,MI”-nduded.
Mirkus 11: vilja jaetud.

Mirkus 12: vilja jéetud.

Mirkus 13: vilja jéetud.

Mirkus 14: vilja jéetud.
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Tabel A3
Kohustuslike standardite loetelu

Allpool olevas tabelis loetletud standardite versiooni ja nende hilisemate muuda-
tuste kohaldamine sertifitseerimismenetluses, kui need avaldatakse harmoneeritud
standardina, on asjakohane viis, et jérgida tdielikult komisjoni rakendusmaééruse
(EL) nr 402/2013 1 lisas esitatud riskijuhtimisprotsessi, ilma et see piiraks kdes-
oleva KTK 4. peatiiki ja 6. peatiiki séitete kohaldamist.

Nr Viide Dokumendi nimi ja méarkused Versioon Mirkus
Al EN 50126-1 | Railway applications — The specification and 2017
demonstration of reliability, availability,
maintainability and safety (RAMS) — Part 1: 1999 1.2

s

Generic RAMS Process

A2 EN 50128 Railway applications — Communication, 2011
signalling and processing systems — Soft-
ware for railway control and protection
systems

A3 EN 50129 Railway applications — Communication, 2003 1
signalling and processing systems — Safety

related electronic systems for signalling

A4 EN 50159 Railway applications - Communication, 2010 1
signalling and processing systems

A5 EN 50126-2 | Railway applications — The specification and 2017 3
demonstration of reliability, availability,
maintainability and safety (RAMS) — Part 2:
Systems Approach to Safety

Markus 1: konealune standard on iihtlustatud: vt komisjoni teatis, mis on seotud
Euroopa Parlamendi ja ndukogu 17. juuni 2008. aasta direktiiviga 2008/57/EU
ithenduse raudteesiisteemi koostalitlusvoime kohta (uuesti sonastatud) (ELT C 435,
15.12.2017), kus on viidatud ka avaldatud parandustele.

Mirkus 2: konealust standardi versiooni v3ib kasutada standardi ajakohastatud
versioonis kindlaks médratud tileminekuperioodil.

Mirkus 3: ette ndhtud kasutamiseks koos standardiga EN 50126-1 (2017).

Tabel A4

Kohustuslike standardite loetelu akrediteeritud laborite puhul

Nr Viide Dokumendi nimi ja mérkused Versioon Mirkus

A6 ISO/IEC 17025 General requirements for the competence 2017
of testing and calibration laboratories




02016R0919 — ET — 11.03.2020 — 002.002 — 101

Vilja jéetud.

LISA B
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Vilja jéetud.

LISA C
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Vilja jéetud.

LIS4 D
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Vilja jéetud.

LISA E
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Vilja jéetud.

LISA F
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LISA G

Avatud punktid

Avatud punkt Miérkused

Pidurdamine Kohaldatakse iiksnes ETCSi arendusaluse 2
suhtes (vt lisa A tabeli A2 punkt 15).

Lahendatud seoses ETCSi arendusalusega 3 (vt
lisa A tabeli A2 punktid 4 ja 13).

Tookindluse ja kéideldavuse nduded Sagedasti esinevad halvenenud tingimused,
mida pohjustavad juht- ja signaalseadmete
torked, vidhendavad siisteemi ohutust.

Roobastele puistatava liiva omadused Vit lisa A tabel A2 viide 77.

See ei ole avatud punkt 1520 mm jaoks.

Rattaharja méairdeainete omadused Vt lisa A tabel A2 viide 77.

Naivat manddverdamistakistust mdjutav | Vt lisa A tabel A2 viide 77.
veeremi omaduste kogum

Juhitud héire: Vt lisa A tabel A2 viide 77.
— Veeremi impedants

— Alajaama impedants (ainult alalisvooluvor-
kude puhul)

— Sagedusalavilised piirnormid

— Alajaamadele ja veeremile omistatud héire-
voolu piirnormid

— Modtmise, katsetamise ja  hindamise
kirjeldus
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