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1. KOHALDAMISALA

1.1. Kiesoleva eeskirjaga kehtestatakse nduded, millele mehaanilised haakeseadised ja nende osad peavad vastama, et
neid saaks rahvusvaheliselt késitleda omavahel kokkusobivate ja asendatavatena.

1.2. Kiesolevat eeskirja kohaldatakse T-, R- ja S-kategooria () soidukite (pollutoomasinad) masinrongi
moodustamiseks ettendhtud seadmete ja nende osade suhtes ().

1.3. Kiesolevat eeskirja kohaldatakse:

1.3.1.  punktis 2.2 médratletud standardsete haakeseadiste ja nende osade suhtes;

1.3.2.  punktis 2.3 médratletud mittestandardsete haakeseadiste ja nende osade suhtes;

1.3.3.  punktis 2.4 méddratletud muude mittestandardsete haakeseadiste ja nende osade suhtes.

1.4, Kiesolevat eeskirja ei kohaldata tdsteseadmete (kolmepunktiline rippsiisteem) ega veduki alumiste tdsteaisade ja
nende ithenduste suhtes haagisega.

2. MOISTED

Kéesolevas eeskirjas kasutatakse jirgmisi mdisteid.

2.1. ,Mehaaniline haakeseadis ja selle osad“ — koik need mootorsdiduki ja haagise raami, koormust kandvate
keredetailide ja 3assii osad, millega sdidukid on omavahel tihendatud nii, et moodustub masinrong voi
liigendsdiduk. Siia kuuluvad ka fikseeritud, liikuvad vdi eemaldatavad osad, mis on vajalikud mehaanilise
haakeseadise voi selle osa kinnitamiseks voi kasutamiseks.

2.1.1. Automaatse ithendamise nduded on tiidetud, kui veduki tagurdamisest vastu haagist piisab haakeseadise
tdielikuks kinnitamiseks, selle automaatseks lukustumiseks ning mérguandeks lukustusseadmete tiielikust
rakendumisest mis tahes valise sekkumiseta.

2.2. ,Standardne mehaaniline haakeseadis ja selle osad“ — vastab kiesolevas eeskirjas esitatud standardsetele
mdodtmetele ja iseloomulikele vairtustele. Oma klassis on need vahetatavad, nende paigaldusméotmed ei s6ltu
tootjast ning neid vodib ithendada vastava klassi standardsete mehaaniliste haakeseadiste ja nende osadega
vastavalt 5. lisa tabelile 2.

2.3. ,Mittestandardne mehaaniline haakeseadis ja selle osad“ — ei vasta koigis aspektides kdesolevas eeskirjas esitatud
standardsetele mddtmetele ja iseloomulikele vaartustele, kuid seda saab iithendada vastava klassi standardsete
haakeseadiste ja nende osadega.

2.4, ,Muu mittestandardne mehaaniline haakeseadis ja selle osad“ — ei vasta kdesolevas eeskirjas esitatud standardsetele
mddtmetele ja iseloomulikele vaartustele ning seda ei saa ithendada standardsete haakeseadiste ega nende osadega.
Nende hulka kuuluvad niiteks haakeseadised, mis ei vasta ithegi punktis 2.6 loetletud klassi a kuni r nduetele, kuid
vastavad kehtivate riiklike ja rahvusvaheliste standardite nduetele.

2.5. Pukseerimisraamid voivad koosneda rohkem kui ithest osast ja olla korguse kiire muutmisega voi tihvtidega
seatavad.

Kéesolevat eeskirja kohaldatakse pukseerimisraamide suhtes, mis on eraldi tiksused, mitte veduki konstrukt-
siooniosa.

(") Nagu on mddratletud sdidukite konstruktsiooni kisitlevas konsolideeritud resolutsioonis (R.E.3.) (ECE/TRANS/WP.29/78/Rev.6, punkt
2) — www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29resolutions.html
() Maanteeliiklust kisitleva 1968. aasta Viini konventsiooni artikli 1 punktide t ja u tdhenduses.
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2.6. Mehaanilised haakeseadised ja nende osad on vastavalt tiiiibile liigitatud jargmiselt.

2.6.1. Klass a80 Veduki kiilge kinnitatud konsoolsed kinnitusplaadid 80 mm libimddduga
haakekuuliga — haagise thendamiseks 80 mm labimddduga sfdirilise siivendiga
haakepea abil.

2.6.2. Klass b80 Haagise tiisli kiilge kinnitatud 80 mm libim&6duga sfadrilise siivendiga haakepead

— 80 mm labimddduga haakekuuliga ithendamiseks.

2.6.3. Klass c40 Veduki kiilge kinnitatud kahvelhaakeseadised 30-38 mm libimddduga veopoldi,
haaratsi ja automaatse voi mitteautomaatse sulgemis- ja lukustussdrmega — haagise
tthendamiseks veoaasa abil.

2.6.4. Klass d40-1 Haagise tiisli kiilge kinnitatud 40 mm libim&dduga avaga silindrilised veoaasad,
mille ava sobib 30-38 mm labimddduga veopoldi jaoks, ja mille nimipaksus on
30,5 mm — kahvelhaakeseadisega ithendamiseks.

2.6.5. Klass d40-2 Haagise tiisli kiilge kinnitatud 40 mm libim&6duga avaga silindrilised veoaasad,
mille ava sobib 30-38 mm ldbimddduga veopoldi jaoks, ja mille nimipaksus on 42
mm — kahvelhaakeseadisega tihendamiseks.

2.6.6. Klass d50 Haagise tiisli kiilge kinnitatud 50 mm labimddduga avaga toroidsed veoaasad —
tthendamiseks piton-tiiiipi (klass h) voi konkshaakeseadisega (klass g).

2.6.6.1.  Klass d50-1 Haagise tiisli kiilge kinnitatud 50 mm libim&6duga avaga toroidsed veoaasad,
mille ristldike nimilabimddt on 30 mm - ithendamiseks piton-tiitipi (klass h) vi
konkshaakeseadisega (klass g).

2.6.6.2.  Klass d50-2 Haagise tiisli kiilge kinnitatud 50 mm libimd6duga avaga toroidsed veoaasad,
mille ristldike 1abimd6t on 41 mm — ithendamiseks konkshaakeseadisega (klass g).

2.6.7. Klass e Haagise esikiilje voi Sassii kiilge kinnitatud mittestandardsed tiislid, mis hdlmavad
kahveltiiiipi ja muid tiisleid, pealejooksumehhanisme ja samalaadseid seadmeid —
vedukiga ithendamiseks veoaasa abil. Veoaasad, sfiarilise siivendiga haakepead voi
muud samalaadsed haakeseadised.

Tiislid voivad olla vertikaalsuunas vabalt litkuvad ja ei kanna vertikaalkoormust
(liigendtiisel) v&i vertikaalsuunas fikseeritud ja kanda vertikaalkoormust (jaik
tiisel). Jaigad tiislid vdivad olla téiesti jdigad voi vedru kiilge kinnitatud voi
paigaldatud reguleeritavalt (niiteks hiidrauliliselt).

Tiislid voivad koosneda ka rohkem kui iihest osast ja olla reguleeritavad voi
vindatavad.

2.6.8. Klass f Mittestandardsed pukseerimisraamid, mis hélmavad koiki osi ja haakeseadiseid
haakeseadise (niiteks kuul- voi kahvelhaakeseadise jne) ja veduki tagumise osa
vahel (nditeks jouiilekanne, koormust kandev kere voi Sassii).

2.6.9. Klass g Kinnitusplaadi ja langetamisseadisega haakekonksud, mida vilist jdudu rakendades
saab kaugjuhtimisega tthendada ja lahti ithendada — haagisega thendamiseks
veoaasa abil.

2.6.10. Klassh Piton-tiiiipi haakeseadised kinnitusplaadiga — haagisega tthendamiseks veoaasa

abil.

2.6.11. Klassi Veduki haakeseadised — imber pikitelje mittepoorduva tiisli ithendamiseks.
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2.6.12.  Klassj Haagise tiisli kiilge kinnitatud veoaasad — ithendamiseks veduki tiisliga (klass i).
2.6.13.  Klassq Kahvelhaakeseadised — tiimber pikitelje mittepoorduva tiisli ithendamiseks.
2.6.14.  Klassr Haagise tiisli kiilge kinnitatud imber pikitelje po6rduvad toroidsed veoaasad

(ringikujulise ristldikepinnaga) — tthendamiseks mittepoorduva
kahvelhaakeseadisega (klass q).
2.6.15. Klasss Haakeseadised ja nende osad, mis ei vasta ithegi klassi a kuni r nduetele, kuid

vastavad kehtivate riiklike (mdnes riigis ainulaadne) ja rahvusvaheliste standardite
nduetele, ja mida kasutatakse eriotstarbel.

2.7. ,Kaugjuhtimissiisteem“ — seade ja selle osad, mis véimaldavad haakeseadise kasutamist sdiduki korvalt voi
juhikabiinist.

2.8. ,Kaugniidik“ — seade ja selle osad, mis annavad marku sellest, et thendus on toimunud ja lukustusseadmed on
rakendunud.

2.9. ,Haakeseadise ja selle osa tiiiip“ — haakeseadis ja selle osa, mis ei erine jargmiste pShiliste néitajate poolest:

2.9.1.  tootja vdi tarnija kaubanimi v&i kaubamark;

2.9.2.  punktis 2.6 mairatletud haakeseadise klass;

2.9.3.  viliskuju, pohimodtmed voi olulised konstruktsioonipdhimétted, sealhulgas kasutatud materjalid, ning
2.9.4.  iseloomulikud véidrtused D, D, S, A, ja V, nagu on kindlaks maaratud punktis 2.10.

2.10.  Iseloomulikud véirtused D, D,, S, A, ja V méiratakse kindlaks voi arvutatakse jargmiselt.

2.10.1. D vdi D, on vedukile ja haagisele mdjuva horisontaalse jou teoreetiline vordlusvddrtus ning seda kasutatakse
diinaamilistel katsetel horisontaalse koormuse kindlaksmadramise alusena.

Mehaaniliste haakeseadiste ja nende osade korral, mis ei ole konstrueeritud vertikaalkoormuse vastuvétmiseks,
kasutatakse valemit

T-R

D = g—= [kN

g1y r N

Punktis 2.12 mairatletud jdiga tiisliga haagiste jaoks ettendhtud mehaaniliste haakeseadiste ja nende osade puhul
kasutatakse valemit

D, = g-LC [kN]

T+C
kus:
T on veduki tdismass tonnides. Kui see on asjakohane, hdlmab see jiiga tiisliga haagise tekitatud vertikaal-
koormust ();
on poolhaagise vdi vertikaalsuunas vabalt liikuva tiisliga haagise tdismass tonnides?;
on punktis 2.12 mairatletud jéiga tiisliga haagise telje voi telgede kaudu maapinnale iilekantav mass
tonnides, kui see on vedukiga ithendatud ja koormatud tdismassini%
g on raskuskiirendus (arvestuslikult 9,81 m/s?);
S on vairtus, mis on médratletud punktis 2.10.2.

(*) Massid T ja R ning tdismass vdivad olla suuremad kui siseriiklike digusaktidega ettendhtud tdismass.
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2.10.2. S on punktis 2.12 mdiratletud jdiga tiisliga haagise tdismassini koormatuse korral haakeseadisele staatilistes
tingimustes vertikaalsuunas rakenduv mass kilogrammides’.
2.10.3. A, on liigendtiisliga haagise juhttelje suurim lubatav teljekoormus tonnides.
2.10.4. Voniile 3,5 tonnise tdismassiga jdiga tiisliga haagise korral haakeseadisele vertikaalsuunas mojuva jou amplituudi
teoreetiline vordlusvairtus. Vddrtust V kasutatakse diinaamilistel katsetel vertikaaljou kindlaksmédramise alusena.
V = 1.441.81m-C [kN]
Sl
2.11.  Kdesoleva eeskirja 6. lisas kasutatakse jargmisi tahiseid ja mdisteid.
" liigendtiisliga haagise juhttelje suurim lubatav teljekoormus (t).
C= jaiga tiisliga haagise mass (t), vt kdesoleva eeskirja punkt 2.10.1.
= D vidrtus (kN), vt kdesoleva eeskirja punkt 2.10.1.
D. D, vddrtus jdiga tiisliga haagise korral (kN), vt kdesoleva eeskirja punkt 2.10.1.
= haagise mass (t), vt kdesoleva eeskirja punkt 2.10.1.
T= veduki mass (t), vt kdesoleva eeskirja punkt 2.10.1.
= staatiline tdstejoud (kN).
Fh katsejou horisontaalkomponent sdiduki pikitelje suunas (kN).
Fv katsejou vertikaalkomponent (kN).
S= vertikaalsuunas rakenduv staatiline mass (kg).
V= V vidartus (kN), vt kdesoleva eeskirja punkt 2.10.4.
= raskuskiirendus (arvestuslikult 9,81 m/s?).
Vinax Vmax ON suurim valmistajakiirus, millega kdesoleva eeskirja alusel haakeseadist katsetatakse ja mille suhtes
titiibikinnitus antakse.
Allindeksid:
0 maksimaalne katsejoud;
U= minimaalne katsejoud;
s = staatiline joud;
h= horisontaalne;
p= pulseeriv;
res =  resultant;
v= vertikaalne;
w = vahelduv joud.
2.12.  Jdiga tiisliga haagis“ — iihe telje voi teljerithmaga haagis, mille tiisel ei saa sdiduki suhtes poorduda voi saab

p6orduda ainult piiratud ulatuses (nditeks vedrustussiisteemi tottu) iimber iihe telje paralleelselt teepinnaga ja risti
sdidusuunaga ning on seetdttu véimeline vedukile vertikaaljdudu iile kandma. Osa sellise haagise massist kannab

veduk. Hiidrauliliselt reguleeritavat liigendtiislit peetakse jdigaks tiisliks (*).

(*) Massid T ja R ning tdismass vdivad olla suuremad kui siseriiklike digusaktidega ettendhtud tdismass.
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2.13.  ,Juhuslikul kisitsemisel mitteavanev lukustusseade“ — seadme ja selle osade konstruktsioon ja geomeetria on
sellised, et seade ei avane ega eraldu mis tahes joudude ega joukomponentide toimel, mis sellele tavalise kasutuse
voi katse ajal rakenduvad.

2.14.  ,Soidukitiiiip“ — sdidukid, mis ei erine iiksteisest selliste pdhiomaduste poolest nagu selle koha konstruktsioon,
mdotmed, kuju ja materjal, kuhu mehaaniline haakeseadis voi selle osa kinnitatakse. See kehtib nii veduki kui ka
haagise suhtes.

3. MEHAANILISE HAAKESEADISE VOI SELLE OSA TUUBIKINNITUSE TAOTLEMINE
3.1. Tidbikinnitustaotluse esitab kaubanime voi kaubamirgi omanik voi tema nduetekohaselt volitatud esindaja.
3.2 Mehaaniliste haakeseadiste ja nende osade iga tiiiibi kohta tuleb taotlusele lisada jargmine teave (nditeks 1. lisas

esitatud teatisevormil).

3.2.1. Tapsed andmed koikide tootja voi tarnija kaubanimede voi kaubamarkide kohta, mida haakeseadise ja selle osa
korral kasutatakse.

3.2.2.  Joonised, mis on piisavalt iiksikasjalikud, et mairata kindlaks haakeseadis ja selle osa ja kuidas see tuleb sdidukile
paigaldada. Joonistel peab olema ndidatud tiiiibikinnitusnumbri ja muu punktis 7 kindlaksmairatud margistuse
asukoht ja selle jaoks ettendhtud pindala.

3.2.3.  Vajaduse korral punktis 2.10 mairatletud parameetrite D, D,, S, A, ja V véirtus.

3.2.3.1. Haakeseadiste iseloomulikud viirtused peavad olema vihemalt vordsed véirtustega, mida kohaldatakse veduki,
haagise ja masinrongi tiismassi suhtes.

3.2.4. Haakeseadise vdi selle osa iiksikasjalik tehniline kirjeldus, mis eelkdige sisaldab infot tiiiibi ja kasutatud materjalide
kohta.

3.2.5. Tiiiibikinnitusasutuse voi tehnilise teenistuse ndutud niidised.

3.2.6. Koik niidised peavad olema tdielikult valmis ja 16pliku pinnatodtlusega. Kui 16plik pinnatoétlus on ettendhtud
teha varvi voi epoksiipulberkattega, tuleb see siiski dra jitta.

4. MEHAANILISTE HAAKESEADISTE JA NENDE OSADE ULDNOUDED

4.1. Kaik ndidised peavad vastama 5. ja 6. lisas kindlaks maidratud modtmete ja tugevuse andmetele. Pérast 6. lisas
kirjeldatud katseid ei tohi neil olla mis tahes pragusid, morasid ega liigset jadvdeformatsiooni, mis kahjustaksid
haakeseadise voi selle osa rahuldavat funktsioneerimist.

4.2. Mehaanilise haakeseadise ja selle osa kdik detailid, mille purunemine vdiks pShjustada veduki ja haagise
eraldumise, peavad olema valmistatud terasest v6i malmist. Muid materjale voib kasutada, kui tootja suudab
tdendada kiesolevat eeskirja kohaldava kokkuleppeosalise tiiiibikinnitusasutust vdi tehnilist teenistust rahuldaval
viisil, et need on terasega samaviirsed.

4.3. Mehaaniliste haakeseadiste ja nende osade kasutamine peab olema ohutu ning iiks inimene peab toOriistu
kasutamata suutma neid ohutult thendada ja lahti ithendada. Ule 3,5 tonnise tdismassiga haagiste jaoks
ettendhtud haakeseadised peavad olema iiht jargmist titipi:

a) punktis 2.2 madratletud automaatne haakeseadis voi
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b) automaatse thendamise ja lukustamisega, mille korral algatatud tthendamine viiakse automaatselt 1opule ja
lukustatud seisundi kohta esitatakse teade juhi vaatevaljas, voi

c) kisitsi lukustamise ja kaitsega ilma automaat- voi lukustusseadmeta.

4.4, Mehaanilised haakeseadised ja nende osad tuleb konstrueerida ja toota nii, et tavalise kasutamise, dige hoolduse ja
kuluvosade viljavahetamise korral to6tavad need rahuldavalt ja siilitavad kiesoleva eeskirjaga ettendhtud
omadused.

4.5. K&ik mehaanilised haakeseadised ja nende osad peavad olema konstrueeritud nii, et nende lukustusseade on

juhuslikul kasitsemisel mitteavanev ja suletud asend on lukustatav vihemalt tihe tdiendava juhuslikul kasitsemisel
mitteavaneva lukustusseadmega, kui 5. lisas ei ole esitatud tdiendavaid ndudeid. Seadise tervikluse tagamiseks voib
alternatiivina kasutada kaht voi enamat eraldi lukustussiisteemi, aga iga siisteem tuleb konstrueerida nii, et sellel
on juhuslikul kasitsemisel mitteavanev lukustusseade, ja seda tuleb katsetada eraldi kdikide 6. lisas esitatud nduete
suhtes. Juhuslikul kisitsemisel mitteavanev lukustusseade peab vastama punktis 2.13 esitatud médratlusele.

Vedrujdudu voib kasutada tiksnes haakeseadise sulgemiseks ning selleks, et viltida selle osade liikumist
vibratsiooni toimel asendisse, milles see voib avaneda vdi eralduda.

Mis tahes ithe vedru tdrge voi puudumine ei tohi vdimaldada kogu haakeseadise avanemist voi eraldumist.
Soiduki kabiini paigaldatud kaugniidikud peavad paiknema juhi vaateviljas ja olema selgesti identifitseeritavad.

Soiduki kiiljele paigaldatud kaugniidikud peavad olema piisivalt ja selgesti identifitseeritavad. Kaugndidik peab
automaatselt rakenduma ja lihtestuma haakeseadise igal avamisel ja sulgemisel.

4.6. Igale haakeseadisele vdi selle osale peab olema lisatud paigaldus- ja kasutusjuhend, mis annab igale kompetentsele
isikule piisavalt informatsiooni haakeseadise digeks sdidukile paigaldamiseks ja nduetekohaseks kasutamiseks, vt
ka 7. lisa. Juhendid peavad olema vihemalt selle riigi keeles, kus haakeseadiseid miiiigiks pakutakse. Kui
haakeseadised ja nende osad tarnitakse originaalvarustuse paigaldamiseks sdiduki tootjale voi pealisehitise
paigaldajale, ei ole paigaldusjuhendit vaja lisada, kuid sdiduki tootja voi pealisehitise paigaldaja vastutab selle eest,
et sdiduki kasutaja oleks varustatud vajaliku informatsiooniga haakeseadise ja selle osa dige kasutamise kohta.

4.7. Korguse kiire muutmisega ilma jéuseadmeta pukseerimisseadmete korral ei tohi t66joud olla suurem kui 40 daN.
5. MEHAANILISE HAAKESEADISE VOI SELLE OSAGA VARUSTATUD SOIDUKI TUUBIKINNITUSE TAOTLEMINE
5.1. Soiduki tiitibikinnituse taotluse seoses mehaanilise haakeseadise voi selle osa paigaldamisega esitab sdiduki tootja

voi tema nduetekohaselt volitatud esindaja.

5.2. Sellele peab olema lisatud jirgmine informatsioon, mis vdimaldab tiiibikinnitusasutusel tiita 2. lisas esitatud
teatisevormi.

5.2.1.  Joonised, mis on piisavalt iiksikasjalikud, et mdarata kindlaks haakeseadis ja selle osa ja kuidas see tuleb sdidukile
paigaldada. Joonistel peab olema ndidatud tiiiibikinnitusnumbri ja muu punktis 7 kindlaksmairatud margistuse
asukoht ja selle jaoks ettendhtud pindala.

5.2.2. Haakeseadise voi selle osa iiksikasjalik tehniline kirjeldus, mis eelkdige sisaldab infot tiiiibi ja kasutatud materjalide
kohta.

5.2.3.  Vajaduse korral punktis 2.10 madratletud parameetrite D, D, S, A, ja V vddrtus.
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5.2.3.1. Iseloomulikud viirtused peavad olema vidhemalt vordsed véirtustega, mida kohaldatakse veduki, haagise ja
masinrongi tdismassi suhtes.

5.2.4. Kinnitatavat tiiiipi esindav soiduk, millele on paigaldatud mehaaniline haakeseadis, esitatakse tiitibikinnitusa-
sutusele voi tehnilise teenistusele, kes voib nduda haakeseadise voi selle osa tdiendavaid ndidiseid.

5.2.5.  Soiduk, millel ei ole kaiki tiitibile vastavaid osi, voib saada tiitibikinnituse eeldusel, et taotleja suudab tdendada
tiiibikinnitusasutust voi tehnilist teenistust rahuldaval viisil, et kiesoleva eeskirja nduete jirgimise korral ei avalda
osade puudumine kontrollimise tulemusele mingit mdju.

6. MEHAANILISE HAAKESEADISE VOI SELLE OSAGA VARUSTATUD SOIDUKI ULDNOUDED

6.1. Soidukile kinnitatud mehaaniline haakeseadis voi selle osa peab saama tiitibikinnituse vastavalt kdesoleva eeskirja
punktidele 3 ja 4 ning 5. ja 6. lisale.

6.2. Mehaaniline haakeseadis v6i selle osa peab olema paigaldatud vastavalt kiesoleva eeskirja 7. lisa nduetele.

6.3. Haakeseadise ja selle osa kasutamiseks peab sellele olema lisatud kasutusjuhend, mis sisaldab erijuhiseid
kasutuseks, mis erineb konealust tiiiipi haakeseadise ja selle osa tavapirasest kasutusest, ning juhiseid
ithendamiseks ja lahtiithendamiseks erinevates to6tingimustes, naiteks erinevate nurkade korral veduki ja haagise
vahel. Igale sdidukile peab olema lisatud kasutusjuhend vidhemalt selle riigi keeles, kus sdidukit miiigiks

pakutakse.
7. MARGISTUSED
7.1. Tiidbikinnituse saamiseks esitatud mehaaniliste haakeseadiste ja nende osade andmesildil peab olema tootja,

tarnija voi taotleja kaubanimi voi kaubamirk.

7.2. Punktis 8.5 viidatud ja 3. lisas esitatud tiiiibikinnitusmirgi paigaldamiseks peab olema piisavalt suur pind. See
pind peab olema niidatud punktis 3.2.2 viidatud joonistel.

7.3. Punktides 7.2 ja 8.5 osutatud tiiibikinnitusmargi ldhedusse peavad olema margitud mehaanilise haakeseadise ja
selle osa klass, nagu on mairatletud punktis 2.6, vastavad iseloomulikud vairtused, nagu on méiratletud punktis
2.10 ja esitatud 4. lisas, ja suurim valmistajakiirus, nagu on mairatletud punktis 2.11. Nende margistuste asukoht
peab olema naidatud punktis 3.2.2 viidatud joonistel.

7.4. Kui mehaaniline haakeseadis voi selle osa on saanud tiiiibikinnituse alternatiivsete iseloomulike vidirtuste suhtes
haakeseadiste ja nende osade sama klassi piires, margitakse haakeseadisele vdi selle osale maksimaalselt kaks
alternatiivset vaddrtust.

7.5. Kui mehaanilise haakeseadise voi selle osa kasutamine on mis tahes viisil piiratud, niiteks kui kasutamine on
piiratud teatava kiirusega, tuleb see piirang markida haakeseadisele voi selle osale.

7.6. Ko&ik mérgistused peavad olema piisivad ja selgelt loetavad, kui haakeseadis voi selle osa on soidukile paigaldatud.
8. TUUBIKINNITUS
8.1. Kui mehaanilise haakeseadise ja selle osa tiiiibi ndidis(ed) vastab (vastavad) kiesoleva eeskirja nduetele, antakse

tiiibikinnitus, kui punkti 10 nduded on rahuldavalt tdidetud.
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8.2. Igale kinnitatud tiitibile antakse tiiiibikinnitusnumber. Selle kaks esimest numbrit (praegu 00) niitavad
tiiiibikinnituse andmise kuupdevaks kdesolevasse eeskirja viimati tehtud oluliste tehniliste muudatuste seeriat.
Sama kokkuleppeosaline ei tohi muule kdesoleva eeskirja kohasele haakeseadise ja selle osa tiiiibile anda sama
numbrit.

8.3. Teade mehaanilise haakeseadise ja selle osa tiiiibile kdesoleva eeskirja kohase tiiiibikinnituse andmise, andmata
jatmise, laiendamise, tithistamise vdi tootmise ldpetamise kohta esitatakse kiesolevat eeskirja kohaldavatele
1958. aasta kokkuleppe osalistele, kasutades kdesoleva eeskirja 1. v&i 2. lisas néidisena esitatud teatisevormi.

8.4. Peale punktis 7.1 kindlaks médratud mirgi tuleb igale kiesoleva eeskirja alusel tiitibikinnituse saanud
mehaanilisele haakeseadisele voi selle osale punktis 7.2 viidatud kohta kinnitada tiitibikinnitusmérk, nagu on
kirjeldatud punktis 8.5.

8.5. Tuubikinnitusmirk peab olema rahvusvaheline ja sisaldama jargmist:

8.5.1.  ringjoonega imbritsetud tiht E, millele jirgneb tiitibikinnituse andnud riigi tunnusnumber (°);

8.5.2.  punktis 8.2 kindlaks méiratud tiiiibikinnitusnumber;

8.5.3.  suurtiht D, kui katse on tehtud vastavalt 6. lisa punktile 3.1.3 (diinaamiline kestvuskatse) voi

8.5.4. suurtiht S, kui katse on tehtud vastavalt 6. lisa punktile 3.3.3.2 (staatiline katse);

8.5.5. suurtiht T, kui on tehtud kaheosaline katse;

8.5.6. tiiiibikinnitusmark ja -number peavad olema paigutatud vastavalt 3. lisas esitatud ndidisele.

9. MEHAANILISE HAAKESEADISE VOI SELLE OSA VOI SOIDUKI MUUTMINE JA TUUBIKINNITUSE LAIENDAMINE

9.1. Mehaanilise haakeseadise vi selle osa voi sdiduki punktis 2.9 mairatletud tiiiibi mis tahes muutmisest tuleb
teatada tiiiibikinnituse andnud tiitibikinnitusasutusele voi tehnilisele teenistusele. Sellisel juhul voib tiiiibikinni-
tusasutus voi tehniline teenistus

9.1.1.  votta seisukoha, et tdendoliselt ei avalda tehtud muudatused margatavat ebasoovitavat mdju ning haakeseadise voi
selle osa v6i sdiduki titiip vastab igal juhul endiselt nduetele voi

9.1.2. nduda tiiendavat katsearuannet.

9.2. Tidbikinnituse andmisest voi selle andmata jitmisest tuleb koos muudatuste tipsustamisega teatada kdigile
kdesolevat eeskirja kohaldavatele kokkuleppeosalistele punktis 8.3 kindlaks mairatud korras.

9.3. Tiiiibikinnituse laienduse andnud tiiiibikinnitusasutus voi tehniline teenistus madrab selle laienduse seerianumbri
ja teatab sellest teistele kiesolevat eeskirja kohaldavatele kokkuleppeosalistele punktis 8.3 kindlaks médaratud
korras.

10. TOODANGU VASTAVUSE KONTROLLIMINE

Toodangu vastavuse kontrollimisel tuleb jirgida 1958. aasta kokkuleppe 1. liidet (E[ECE[TRANS/505/Rev.3) ja
jargmisi ndudeid.

() 1958. aasta kokkuleppe osalisriikide tunnusnumbrid on esitatud sdidukite ehitust kisitleva konsolideeritud resolutsiooni (R.E.3) 3.
lisas, dokument TRANS/WP.29/78[Rev. 6, 3 lisa ~-www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29resolutions.html.
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10.1.  Tuubikinnituse omanik tagab toodangu vastavuse kontrollimise tulemuste dokumenteerimise ja lisatud
dokumentide kittesaadavuse ajavahemiku jooksul, mis mairatakse kindlaks kokkuleppel tiiiibikinnitusasutuse
voi tehnilise teenistusega. See ajavahemik on kuni 10 aastat tootmise 1dpetamisest.

10.2.  Tuibikinnituse andnud tiiiibikinnitusasutus voi tehniline teenistus vib igal ajal kontrollida igas tootmisiiksuses
rakendatavate kontrollimeetodite nduetekohasust. Tavaparaselt tehakse sellist kontrollimist iga kahe aasta jarel.

11. KARISTUSED TOODANGU MITTEVASTAVUSE KORRAL

11.1.  Mehaanilisele haakeseadisele voi selle osale kiesoleva eeskirja kohaselt antud tiiibikinnituse voib tithistada, kui
noudeid ei tiideta voi kui tiiiibikinnitusmarki kandev haakeseadis voi selle osa ei vasta kinnitatud tiiiibile.

11.2.  Kui kdesolevat eeskirja kohaldav kokkuleppeosaline tithistab tuitibikinnituse, mille ta on varem andnud, teatab ta
sellest kohe teistele kdesolevat eeskirja kohaldavatele kokkuleppeosalistele, kasutades kiesoleva eeskirja 1. voi
2. lisas naidisena esitatud teatisevormi.

12. TOOTMISE LOPETAMINE

Kui tttibikinnituse omanik 1dpetab kiesoleva eeskirja kohaselt tiiiibikinnituse saanud mehaanilise haakeseadise
voi selle osa tiiiibi tootmise, teatab ta sellest tiitibikinnituse andnud tidibikinnitusasutusele voi tehnilisele
teenistusele. Asjakohase teatise saamisest teatab tuiibikinnitusasutus voi tehniline teenistus teistele kdesolevat
eeskirja kohaldavatele 1958. aasta kokkuleppe osalistele, kasutades kiesoleva eeskirja 1. vdi 2. lisas néidisena
esitatud teatisevormi.

13. TUUBIKINNITUSKATSETE EEST VASTUTAVATE TEHNILISTE TEENISTUSTE JA TUUBIKINNITUSASUTUSTE NIMED JA
AADRESSID

13.1.  URO eeskirja kohaldavad 1958. aasta kokkuleppe osalised edastavad Uhinenud Rahvaste Organisatsiooni
sekretariaadile tiiiibikinnituskatsete eest vastutavate tehniliste teenistuste nimed ja aadressid ning nende
tiiiibikinnitusasutuste nimed ja aadressid, kes annavad tiibikinnitusi ja kellele tuleb saata vormikohased teatised
teistes riikides tuitibikinnituse andmise, laiendamise, andmata jitmise vdi tithistamise kohta voi tootmise
1dpetamise kohta.
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1. LISA
Teatis haakeseadiste ja nende osade kohta

(Suurim formaat: A4 (210 x 297 mm))

Vilja andnud: ametiasutuse nimi

seadisetiiiibi: (3 tiiiibikinnituse andmise
titiibikinnituse laiendamise
tiitibikinnituse andmata jatmise
titiibikinnituse tithistamise

tootmise 10petamise

kohta seoses mehaanilise haakeseadise ja selle osa tiiiibiga URO eeskirja nr 147 kohaselt

Tdbikinnituse Or: ...oovveii Lalenduse nr: ...o.oveenninnin i
1. Haakeseadise ja selle osa kaubanimi v&i kaubamark: .......... oo
2. Haakeseadise ja selle osa tiiiibile tootja antud Nimi: .........ooeiiiiii e
3. ToOtja MIMI J& AAATESS: ..ottt ettt e e e e e
4. Tootja esindaja nimi ja aadress (kui on asjakohane): ...
5. Haakeseadise ja selle osa alternatiivsed tarnijanimed vdi kaubamargid: ...,
6. Haakeseadise puhul: sdiduki tiiiip ja mark, mille jaoks haakeseadis on ette ndhtud .......................o.
7. Toodangu vastavuse eest vastutava ettevtte vOi asutuse nimi ja aadress: ..............coooviiiiiiiiiieninnn.
8. Tiiibikinnituse saamiseks esitamise KUUPEEY: .......iitiin ittt e
9. Tuibikinnituskatsete eest vastutav tehniline teenistus: ..........oouiiiiiiitii i
10. LUhiKirjeldus: ..o e
10.1.  Haakeseadise ja selle 0sa thilp ja KIass: «.....co.ouuoeiiniitiit e
10.2. Iseloomulikud VAAIUSEd: ...... o

(") Tuaiibikinnituse andnud, seda laiendanud, selle andmata jitnud voi selle tithistanud riigi tunnusnumber (vt kdesoleva eeskirja sitteid
tiiiibikinnituse kohta).
() Mittevajalik maha tdmmata.
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10.2.1. Peamised vairtused:

D oo KN De e KNS o kg
Y 170330V A kmhVo.ooo kN
11. Haakeseadise ja selle osa tiiiibi sdidukile paigaldamise juhised ning sdiduki tootja esitatud kinnituspunktide fotod
VOLJOOMISEA: ...ttt e e e e e e
12. Info mis tahes eriotstarbeliste tugevdusklambrite voi plaatide voi vahedetailide paigaldamiseks, mis on vajalikud
haakeseadise voi selle osa kinnitamiseks: ............oooii i
13. Katsearuande KUUPEAEV: ... .. it e e
14. Katsearuande NUITIDETT .......ouint ettt e e e e et
15. Tuibikinnitusmargi asukORt: ... i
16. Tuibikinnituse laiendamise pohjus(ed): .......o.ooin it
17. Tiiiibikinnitus antud [ laiendatud | andmata jaetud [ tithistatud:
18. )L
19. KU DAV o
20. N G P
21. Kiesolevale teatisele on lisatud loetelu titiibikinnituse andnud tiiibikinnitusasutuses hoitavatest dokumentidest,

mis vdljastatakse taotluse korral. .........oo i
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2. lisa
Teatis sdoidukite kohta

(Suurim formaat: A4 (210 x 297 mm))

Vilja andnud: ametiasutuse nimi

sdidukitiitibi: () tiiiibikinnituse andmise
titiibikinnituse laiendamise
tiibikinnituse andmata jitmise
tiiiibikinnituse tithistamise

tootmise 10petamise

kohta seoses mehaanilise haakeseadise v3i selle osa paigaldamisega URO eeskirja nr 147 kohaselt

Tuubikinnituse nr: ......ooeiiiii e Lalenduse Oz . o.oeeneiei e
1. Soiduki kaubanimi vai kaubamark: ... o
o L1 <3511 N
3. TOOLja MM J& AAATESS: ...ttt ettt ettt et e e et e e et e e et et et et et e e et e
4. Tootja esindaja nimi ja aadress (kui on asjakohane): .......... ..o
5. Soidukikategooria, nFIteks T, R () oo ouutntttittt ittt
6. SOIAUKI TAISITIASS: ..ottt ittt ettt ettt ettt kg
Soiduki taismassi jaotumine telgede vahel: ........ o
HAa@ISe TAISITIASS: ...ttt ettt ettt et et et et e et e kg
Haakepunktile rakenduv suurim lubatav staatiline mass: ..............ooeiiiiiiiiiiiii i kg

Tookorras soiduki suurim mass (sealhulgas kere, jahutusvedeliku, Slide, kiituse, tooriistade ja varuratta (kui on
olemas) mass, valja arvatud Juhi Mass): ........ooiueiiit i kg

7. Noutavad iseloomulikud vairtused

() Tuaibikinnituse andnud, seda laiendanud, selle andmata jitnud voi selle tithistanud riigi tunnusnumber (vt kdesoleva eeskirja sitteid
titiibikinnituse kohta).

() Mittevajalik maha tdmmata.

() Nagu on médratletud sdidukite konstruktsiooni kisitlevas konsolideeritud resolutsioonis (R.E.3.) (ECE[TRANS/WP.29/78Rev.6, punkt
2) — www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29resolutions.html
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8. Haakeseadise ja selle osa tiiiibi sdidukile paigaldamise juhised ning kinnituspunktide fotod voi joonised: .............

9.  Info mis tahes eriotstarbeliste tugevdusklambrite vdi plaatide v6i vahedetailide paigaldamiseks, mis on vajalikud

haakeseadise voi selle 0sa KInnitamiseks: .........oouoiuit it
10. Mehaanilise haakeseadise ja selle osa kaubanimi v6i kaubamirk ning tiiiibikinnitusnumber: ..........................
11. Mehaanilise haakeseadise ja selle 0sa KIass: ........ooooiiii i
12.  Tudbikinnituse saamiseks esitamise KUUPAEY: ........iiuiieii i e
13. Tudbikinnituskatsete eest vastutav tehniline teenistus: ...........o.eiieiiiiiii i e
14, Katsearuande KUUDPAEV: ... .ot e e e e
15, Katsearuande MUIMDEIT ......o.uiutint it e e e e
16.  Tuubikinnitusmargi asukORt: ... ..o i
17.  Tudbikinnituse laiendamise pohjus(ed): ........ ...

18. Tidbikinnitus antud | laiendatud | andmata jdetud [ tithistatud (*):

10, ROt ettt e
20, KUUPAEY: i e
70 R N 11 <0

22. Kiesolevale teatisele on lisatud loetelu titiibikinnituse andnud tiiiibikinnitusasutuses hoitavatest dokumentidest, mis
véljastatakse taotluse KOTTal. ... ... .o

(*) Mittevajalik maha tdmmata.
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3. lisa

Tiiiibikinnitusmirgi kujunduse niidis

a A al2
a3

147R - 002405S .

a =8 mm (miinimum)

Joonisel kujutatud tutibikinnitusmargiga mehaaniline haakeseadis voi selle osa voi sdiduk on saanud tiitibikinnituse

Madalmaades (E4) tiiibikinnitusnumbriga 2405 ja vastab kdesoleva eeskirja 00-seeria muudatuste nduetele ja seda on
katsetatud staatiliselt (S).

Markus. Tuiibikinnitusnumber ja lisatdhised peavad paikema ringjoone lihedal kas tihe E kohal, all, sellest paremal voi
vasakul. Tutibikinnitusnumbri numbrid peavad jddma tihest E samale poole ja paiknema samas suunas. Rooma numbrite
kasutamist tiiiibikinnitusnumbris tuleb viltida, et hoida dra segiajamist muude siimbolitega.
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4. LISA
Iseloomulike viirtuste mirgistuse kujunduse niidised
1. Koikidele mehaanilistele haakeseadistele ja nende osadele peab olema margitud haakeseadise ja selle osa klass. Lisaks

sellele peab neil olema mirgistus, mis niitab kdesoleva eeskirja punktis 2.10 madratletud iseloomulike vaartustega

seotud tooomadusi.

1.1.  Uhegi tihe ega numbri kérgus ei tohi olla viiksem kui titiibikinnitusnumbri numbrite kdrgus, mis on a/3, kus a on

vihemalt 8 mm.

1.2. Igale haakeseadisele ja selle osale, mis tuleb mirgistada, kohaldatavad iseloomulikud véirtused on esitatud
alljargnevas tabelis — vt ka kdesoleva eeskirja punkt 7.3.

Haakeseadistele ja nende osadele mirgitavad iseloomulikud viirtused

Tabel 1

Margitavad iscloomulikud vaartused
Mehaanilise haakeseadise ja selle osa kirjeldus Klacs o e S v o | T
Haakekuul, 80 mm (klass a) * | Kk | X | % * * -
Haakepea (klass b) * * * * * * -
Kahvelhaakeseadis (klass c vdi q) * | k| Kk | K * * *
Konkshaakeseadis (klass g) x | k| k| Kk | K | X -
Veduki tiisel (klass i) *x | Kk | X | K * * *
Pukseerimisraam (klass f) * * * * * * -
Piton-tiiiipi haakeseadis (klass h) * * * * * * -
Veoaas (klass d voi 1) * | K | X | % * * *
Tiisel (klass €) (*) * | K | K | X | K * -

(*) Liigendtiislil peab tdiendavalt olema andmesildile mérgitud A, véirtus, kuid ei pea olema mirgitud S ega V vdartus.

(**) Pukseeritav mass 6. lisa punkti 3.3.3.2 kohasel katsetamisel (staatiline katse) (vajaduse korral tuleb méadratleda mdistete peatiikis).

Niide: a80 D130 D.90 S2000 tihendab klassi a80 kuuluvat 80 mm standardset haakekuuli, mille
D viddrtus on maksimaalselt 130 kN, D, maksimaalne lubatav véirtus on 90 kN ja

maksimaalne lubatav staatiline vertikaalkoormus on 2 000 kg.
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5. LISA

T-, R- ja S-kategooria sdidukite mehaaniliste haakeseadiste ja nende osade nduded
1. 80 mm haakekuulid ja kinnitusplaadid (klass a80)
1.1. 80 mm haakekuulide iildnduded

1.1.1. Koik 80 mm haakekuulid ja kinnitusplaadid peavad olema konstrueeritud nii, et haakekuulid vastavad 6. lisa
punktis 3.1 kirjeldatud katsete nduetele ning kinnitusplaadid vastavad 6. lisa punktis 3.3.5 kirjeldatud katsete
nduetele.

1.1.2.  Klassi a kuuluvate 80 mm haakekuulide viliskuju ja valismddtmed peavad vastama joonisele 1. Kinnitusplaadi
asukoht on niidatud joonisel 2.

Joonis 1

Haakekuul, klass a (kdik mé6tmed millimeetrites)

@80+0,1

0
P18 _1g
|
|
|
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Joonis 2

Kinnitusplaadi médtmed (k6ik md6tmed millimeetrites)

A

-
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5

-

6541




25.10.2022 Euroopa Liidu Teataja L 275/97

1.1.3. 80 mm haakekuulid peavad voimaldama litkumist vihemalt jirgmiste nurkade vdrra (neid ei pea saavutama

korraga):
Joonis 3
Liikumisnurgad
Vertikaaltelje suhtes: vihemalt
Pikitelje  suhtes:  vidhemalt
‘ Risttelje  suhtes:  vihemalt
2. 80 mm haakepead (klass b80)

2.1. 80 mm haakepea tildnéuded

2.1.1. Koik 80 mm haakepead peavad olema konstrueeritud nii, et need vastavad 6. lisa punktis 3.2 kirjeldatud katsete
nduetele.

2.1.2.  Klassi b kuuluvate 80 mm haakepeade viliskuju ja vilismdotmed peavad vastama joonisele 4.
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Joonis 4
80 mm haakepea mdotmed, klass b (kdik modtmed millimeetrites)
= 3124k ] '
5 - =B g -
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o k5 | |
0 .. L2
260 —
od | |
A [
' N lubatav tddtl emisnurk
3. Kahvelhaakeseadised (klass c40)
3.1. Kahvelhaakeseadiste tildnouded
3.1.1. Kaik kahvelhaakeseadised peavad olema konstrueeritud nii, et need vastavad 6. lisa punktis 3.3.1 kirjeldatud
katsete nduetele ja lukustusseadmed vastavad 6. lisa punktis 3.3.1.3 kirjeldatud katsete nuetele.
3.1.2.  Klassi ¢ kahvelhaakeseadiste viliskuju ja vilismdotmed peavad vastama joonistele 5, 6 ja 7. Koikide klasside korral
peab haaratsi maksimaalne kdrgus olema alati vihemalt pool haaratsi laiusest.
3.1.3.  Nouded
Automaatse haakeseadise suletud ja lukustatud seisund peab parast thendamist olema selgelt ja silmatorkavalt
ndidatud vahemalt tihe vilise ndidikuga.
3.1.4  Kahvelhaakeseadised peavad véimaldama litkumist vahemalt jargmiste nurkade vorra (vt ka joonised 5 ja 6):
a) vertikaaltelje suhtes: vihemalt +70°;
b) risttelje suhtes: vihemalt +20°;
¢) pikitelje suhtes: vihemalt £20°.
3.1.5 Haarats peab vdimaldama veoaasa pd6rdumist vihemalt 90° paremale vi vasakule iimber haakeseadise pikitelje

fikseeritud pidurdusmomendiga 30-150 Nm.
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Joonis 5

Automaatne haakeseadis kumera veopoldiga (vasakul) ja automaatne haakeseadis silindrilise veopoldiga (paremal)
(kdik modtmed millimeetrites)

" tolmueemal dusava “—tolmueemal dusava

Joonis 6

Haagise mitteautomaatne haakeseadis silindrilise veopoldiga (kdik médtmed millimeetrites)

min 105

4. Veoaasad (klass d40-1 ja d40-2)
4.1. Veoaasad, klass d40-1
4.1.1.  Klassi d40-1 veoaasade iildnduded

Kaik klassi d40-1 veoaasad peavad olema konstrueeritud nii, et need vastavad 6. lisa punktis 3.4 kirjeldatud
katsete nduetele. Klassi d40-1 veoaasad voivad olla pistikupesaga voi ilma.

Veoaasade viliskuju ja vilismdotmed peavad vastama joonisele 7.
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Joonis 7

Klassi d40-1 standardsete veoaasade pohimootmed (kdik mootmed millimeetrites)

min 200

o

Sl

4.7. Veoaasad, klass d40-2

4.2.1.  Klassi d40-2 veoaasade iildnduded

Koik klassi d40-2 veoaasad peavad olema konstrueeritud nii, et need vastavad 6. lisas kirjeldatud katsete nduetele.

Veoaasade viliskuju ja vilismdotmed peavad vastama joonisele 8.

Joonis 8

Klassi d40-2 standardsete veoaasade p6himddtmed

Madtmed millimeetrites.

Mootmed millimeetrites.

=260

N
B0

=115

0100 0

®52 0

29405
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4.3, Toroidsed veoaasad (klass d50-1 ja d50-2)
4.3.1.  Uldnduded

K&ik klassi d50 veoaasad peavad olema konstrueeritud nii, et need vastavad 6. lisas kirjeldatud katsete nouetele.

Klassi d50 veoaasade viliskuju ja vilismd6tmed peavad vastama joonisele 9.

Joonis 9

Klassi d50 toroidsete veoaasade pohimdotmed (k6ik mddtmed millimeetrites)

200

|

4.3.2.  Peale selle peavad klassi d50-1 toroidsete veoaasade mddtmed vastama joonisele 10 ning klassi d50-2 toroidsete
veoaasade modtmed peavad vastama joonisele 11.
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Joonis 10

Klassi d50-1 toroidsete veoaasade m6otmed (kdik mootmed millimeetrites)

Joonis 11

-
-+ m
d
by L xR 15 min
\ 58
' \
R 22,5 max” 1
§
o N\
!
\
\
§

¢ Alternatiivne valiskontuur: vilisraadius maksimaalselt 22,5 mm ja kumeruse raadius tilemises ja alumises osas
vihemalt 15 mm vdi vihemalt vordne vilispinna raadiusega.

b Sisekontuur.
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5. Tiislid (klass €)

5.1. Klassi e tiislid peavad vastama 6. lisa punktis 3.7 kirjeldatud katsete nduetele.

5.2. Vedukiga tthendamiseks voivad tiislid olla varustatud klassi b, d voi s kuuluva haakepea voi veoaasaga, mis
kinnitatakse keermes-, polt- voi keevisithendusega.

5.3. Liigendtiislite kdrguse muutmise seadmed

5.3.1. Liigendtiisel peab olema varustatud seadmega, millega saab tiisli seada haakeseadise voi haaratsi korgusele. Need
seadmed peavad olema konstrueeritud nii, et tiislit saab seada iks inimene ilma tdoriistade voi muude
abivahenditeta.

5.3.2. Korguse muutmise seadmed peavad vOimaldama veoaasa vdi 80 mm haakepead liigutada maapinnaga
paralleelsest horisontaalasendist vihemalt 300 mm {iles- ja allapoole. Selles vahemikus peab tiisli kdrgus olema
muudetav astmeteta vdi maksimaalselt 50 mm sammuga (mdddetuna veoaasast voi haakepeast).

5.3.3.  Korguse muutmise seade ei tohi takistada haakeseadisega ihendatud tiisli liikumist.

5.3.4. Korguse muutmise seade ei tohi takistada pealejooksu-inertspiduri mis tahes t66d.

5.4. Kui tiislid on kombineeritud pealejooksu-inertspiduriga, ei tohi veoaasa keskme ja veoaasa vaba varre 16pu
vahekaugus pidurite tooasendis olla viiksem kui 200 mm. Kui veoaasa vars on kdige sisemises asendis, ei tohi see
vahekaugus olla viiksem kui 150 mm.

5.5.  Jdiga tiisliga haagistel kasutatavad tiislid peavad vastu pidama kiilgjdule, mis on kuni pool lubatavast vertikaaljoust.

6. Pukseerimisraamid ja roobasplaadid (klass f)

Joonis 12

Klassi f pukseerimisraami niide

;_.f;' kdrguse kitre muutmise Huguri ndide
¥

/
ri\“ﬁ

o kbrguse kiire muutmisega puk seerimi sraam

80 mm haakelmliza liugun niide

verfikaalse kinnitustoe néide
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6.1. Klassi f pukseerimisraamid peavad vastama 6. lisa punktis 3.6 kirjeldatud katsete nduetele.

6.2. Kui pukseerimisraamid on ette ndhtud paigaldamiseks konkreetsetele sdidukitiiiipidele, peavad kinnituspunktid ja
haakeseadis vastama sdiduki voi jouiilekande tootja nduetele.

6.3. Pukseerimisraami konstruktsioon voib olla kdrguse kiire muutmisega (gha), tihvti abil kdrguse seadmisega (pha)
voi korguse muutmiseta titipi. Enimkasutatavad on korguse kiire muutmisega raamid, milles on kasutusel
korguse kiire muutmise liugurid (nimetatakse redelraamiks), nagu on ndidatud joonisel 12.

7. Haakekonksud ja kinnitusplaadid (klass g)

7.1. Haakekonksude iildnduded

Koik klassi g haakekonksud ja kinnitusplaadid peavad olema konstrueeritud nii, et haakekonksud ja
kinnitusplaadid vastavad 6. lisas kirjeldatud katsete nduetele.

Klassi g haakekonksu valiskuju ja vilismd6tmed peavad vastama joonisele 13. Kinnitusplaadi asukoht on ndidatud
joonisel 14.

Haakekonks peab vdimaldama liikumist vihemalt punktis 1.1.3 nimetatud nurkade vorra.

Joonis 13

Haakekonksu p6himddtmed (kdik mdotmed millimeetrites)

y 12.573
‘:\@}0 ™
%3
o A7 0
s /’07& L Sv—?j“* I8
= S

/

U

16*3

Joonis 14

Kinnitusplaadi asukoht (kdik mdotmed millimeetrites)

éD i

3

)
%
E



25.10.2022 Euroopa Liidu Teataja L 275/105

8. Piton-tiiiipi haakeseadised ja kinnitusplaadid (klass h)

8.1. Piton-tiiiipi haakeseadiste iildnduded

Koik klassi h piton-tiiiipi haakeseadised ja kinnitusplaadid peavad olema konstrueeritud nii, et piton-tiiiipi
haakeseadised ja kinnitusplaadid vastavad 6. lisas kirjeldatud katsete nduetele.

Klassi h piton-tiiiipi haakeseadise vliskuju ja vilismddtmed peavad vastama joonisele 15. Kinnitusplaadi asukoht
on niidatud joonisel 16.

Piton-tiiiipi haakeseadis peab vdimaldama litkumist vihemalt punktis 1.1.3 nimetatud nurkade vorra.

Joonis 15

Piton-tiiiipi haakeseadise pohimé6tmed (kdik modtmed millimeetrites)

5 8

min 3

mun 90
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Joonis 16

Kinnitusplaadi asukoht (kdik mddtmed millimeetrites)

S
%3
% %
3
3

9. Veduki haakeseadised timber pikitelje mittepoorduva tiisli ithendamiseks (klass i)

9.1. Veduki haakeseadised peavad véimaldama litkumist vihemalt jargmiste nurkade vorra (vt ka joonis 17):
a) vertikaaltelje suhtes: vihemalt +90°;
b) risttelje suhtes: vihemalt +20° (4. ja 5. kategooria puhul +15°);
) pikitelje suhtes: vihemalt +20° (4. ja 5. kategooria puhul £15°).

Neid nurki ei pea ei pea saavutama korraga.
9.2. Haakeseadist katsetatakse 6. lisa punkti 3.3.3 kohaselt.
9.3. Mittepoorduy kahvelhaakeseadis peab olema varustatud seadmega, mis tokestab tahtmatu lahtitthendamise.

9.4. Klassi i tiisel ja haakekahvel peavad vastama joonisele 17 ja tabelile 2.
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Joonis 17
Veduki tiisli ja haakekahvli mo6tmed (klass i) (kdik modtmed millimeetrites)
¥ \;_-::‘ L r -d’—“] \.‘
= ‘ f}
i e
@ (E’ Ll }
L R
. i
P
1 ¢
SN
R
,:;I _
“Salikuline kuju
Tabel 2
Veduki tiisel ja haakekahvel - m66tmed
Maotmed millimeetrites
Tiisli kategooria
Mddde
0. 1. 2. 3. 4. 5.
Tiisli laius A (%) max 60. 67. 90. 100. 130. 160.
Tiisli paksus B max 20. 36. 52. 57. 64. 80.
Veopoldiava labimddt C +1,00/ 20. 33. 33. 41. 52,5. 72,5.
-0,25
Veopoldi labimadt C1 +1,00/ 18,5. 31. 31. 39. 51. 71.
-1,50
F max 30. 45. 45. 55. 70. 80.
G () min 140. 210. 210. 210. 210. 210.
Korgus H min 50. 70. 70. 90. 90. 100.
Uhendusala siigavus veopoldi teljest | min 50. 70. 80. 80. 90. 110.
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Modtmed millimeetrites

Tiisli kategooria
Modde
0. 1. 2. 3. 4. 5.
Tiisli ja haakekahvli otsaraadius R (¢ max 30. 45, 50. 60. 80. 80.
W ©) min 200 | 20° 20° 200 | 15° 15°

() Tiisli veopoldi kdepide ja haakekahvli kinnitusdetailid vdivad ulatuda kaugemale kui laius A, kuid ei tohi tdkestada tooseadise
poordumist nurkade vorra, mis on kindlaks méddratud punktis 10.

() G on kaugus, mille ulatuses on ettenidhtud mddtmed A ja B piisivad.

() Joonisel 17 kujutatud profiil esitab tiisli ja haakekahvli suurimaid md6tmeid. Raadius R ja nurk W vdivad esitatud vaartustest
erineda, kui suurimat moddet ei iiletata.

10. Haagise tiisli kiilge kinnitatud veoaasad — ithendamiseks veduki tiisliga (klass j)

10.1.  Haakeseadist katsetatakse 6. lisa punkti 3.3.3 kohaselt.

10.2.  Klassij veoaasad peavad vastama joonisele 18 ja tabelile 3.

Joonis 18

Tooseadise veoaas (klass j)

i I_.-T--_||--Il_.-____-_-

Ln' 1':’5}:':,]: \f
g Lvalikuline kuju

Mo66tmed millimeetrites
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Tabel 3
Veoaasa tehnilised andmed (klass j)
Tiisli kategooria
Mddde
0. 1. 2. 3. 4. 5.
AvaE () min 23. 38. 38. 47. 56. 78.
Paksus F max 30. 36. 38. 46. 50. 60.
Ulatus G max 40. 55. 55. 75. 85. 100.
Ulatus H min 35. 40. 50. 50. 65. 80.
Laius | max 85. 107. 115. 140. | 160. 190.
Raadius M Nagu on vaja piisava liikuvuse tagamiseks veduki ja
tooseadise vahel, My, = F[2.
Veopoldi labimaot min Vastavalt tabelile 2.
() Erirakenduste puhul v&ib ava E olla piklik.
11. Kahvelhaakeseadised iimber pikitelje mittepoorduva tiisli ithendamiseks (klass q)
11.1.  Haakeseadise kuju peab voimaldama veoaasa poordumist vihemalt jirgmise nurga vorra:
+60° horisontaaltasapinnal (poordumine);
+20° vertikaaltasapinnal (pikikaldumine);
+20° imber pikitelje (killgkaldumine).
Mittepoorduv kahvelhaakeseadis peab olema varustatud seadmega, mis tokestab tahtmatu lahtitthendamise.
11.2.  Haakeseadist katsetatakse 6. lisa punkti 3.3.3 kohaselt.
11.3.  Klassi q kahvelhaakeseadis peab vastama joonisele 19 ja tabelile 4.

Joonis 19

Kahvelhaakeseadis (klass q)

VALIKULINE KUJU
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Tabel 4

Haagise voi tooseadise ithendamise kahvelhaakeseadise kuju ja md6tmed (klass q)

Médtmed (mm)
Kuju D a b

+0,5 min min
w 18. 50. 40.
X 28. 70. 55.
y 43, 100. 80.
yA 50. 110. 95.

12. Haagise tiisli kiilge kinnitatud imber pikitelje poorduv toroidne veoaas — thendamiseks mittep66rduva kahvelhaa-

keseadisega (klass 1).
12.1.  Haakeseadist katsetatakse 6. lisa punkti 3.3.3 kohaselt.
12.2.  Klassir veoaasad peavad vastama joonisele 20 ja tabelile 5.

Joonis 20

Veoaasa mddtmed peavad vastama joonisele (klass r)

A-A A-A

o
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Silindnline veoaas Toroidne vepaas



25.10.2022 Euroopa Liidu Teataja L 275/111
Tabel 5
Kuju ja md6tmed (klass r)
Veoaas (mm)
Silindriline veoaas Toroidne veoaas

s d b c e i h d; t d b c e i t h
+0,5 | min min | max | max +1 +3 min | *0,5 | min min | max | max | min +1

w 28 50 80 30 | 30 20 70 44 22 40 80 30 30 44 20
X 45 70 100 | 60 | 40 32 105 | 63 35 50 100 | 60 40 63 30
Y 62 90 120 55 40 132 | 73 50 55 140 55 73 35
Z 73 100 | 140 [ 75 | 60 | 42 157 | 78 68 60 160 | 75 60 78 42

13. Haakeseadised (klass s)

Klassi s ja p haakeseadiste puhul tuleb kasutada sarnaseima standardse voi mittestandardse haakeseadise voi selle
osa kohta 5. ja 6. lisas esitatud asjakohaseid ndudeid.

14. Veduki voi iseliikuva masina ja haagise jaoks sobiva mehaanilise haakeseadise madramine

Veduki voi iseliikuva masina ja haagise jaoks sobiv mehaaniline haakeseadis maaratakse vastavalt tabelile 6.

Tabel 6

Veduki vi iseliilkuva masina ja haagise jaoks sobiva mehaanilise haakeseadise miiramine

Veduki kiilge kinnitatav haakeseadis

Haagise kiilge kinnitatav haakeseadis

Klass a80 Klass b80
Klass c40 Klass d40-1, d40-2
Klass g Klass d50-1, d50-2
Klass h Klass d50-2
Klass i Klass j
Klass q Klass r
15. Kaugjuhitav ja/vdi automaatne haakeseadis

Kui haakeseadis on kaugjuhitav vdi automaatne, peab kasutajale alati olema nihtav kaugniidik, mis nditab, et

ithendus on toimunud ja lukustusseadmed on rakendunud.

Kaugniidik peab olema sdiduki kabiinis, kui ithendamine tehakse sdiduki kabiinist lahkumata.
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6. LISA

T-, R- ja S-kategooria sdidukite mehaaniliste haakeseadiste ja nende osade katsetamine

1. Katsetamise {ildnduded

1.1. Haakeseadiste ndidistele tuleb teha tugevus- ja kiituskatsed. Haakeseadise tugevust kontrollitakse
diinaamilise katsega. Mehaanilise haakeseadise tugevus maddratakse kindlaks tdmbejéu muutmisega
katsestendis. Kui mehaanilise haakeseadise konstruktsioon (nditeks liigne 16tk, haakekonks) ei vdimalda
teha katset vahelduva katsekoormusega, vdib katsekoormuse rakendamiseks suurendada tdmbe- voi
toukejoudu (kumb on suurem). Teatavatel juhtudel voib olla vaja teha tdiendavaid staatilisi katseid. Klassi i,
q ja r mehaanilistele haakeseadistele, mis on ette nadhtud paigaldamiseks pollutoomasinatele, mille
valmistajakiirus ei iileta 40 kmj/h, voib diinaamilise katse asemel teha kiesoleva lisa punkti 3.3.3.2 kohase
katse (staatiline katse). Kdigi klasside mehaanilisi haakeseadiseid, mis on ette ndhtud paigaldamiseks
pollutéomasinatele, mille valmistajakiirus iiletab 60 km/h, tuleb katsetada eeskirja nr 55.01 6. lisa kohaselt.
Taibikinnitusasutus voi tehniline teenistus véib loobuda diinaamilisest voi staatilisest katsest, kui osa lihtne
konstruktsioon vdimaldab teha teoreetilise kontrolli klassi d, e, f, i voi j haakeseadistele ja nende klassidega
sarnastele klassi s haakeseadistele. Teoreetilisi kontrollimisi voib teha ka halvima olukorra tingimuste
kindlaksmairamiseks. Igal juhul peavad teoreetilised katsed andma sama kvaliteediga tulemuse kui
diinaamilised voi staatilised katsed. Lahknevuste korral on maaravad fuissiliste katsete tulemused.

1.2. Diinaamilised katsed tuleb teha ligikaudu sinusoidse koormuse (vahelduv ja/voi pulseeriv) tsiiklitega, mida
rakendatakse konkreetse materjali jaoks sobiv arv kordi. Haakeseadise t66d méojutavad praod ega
kildumised ei ole lubatud.

1.3. Ettendhtud staatiliste katsete korral on lubatud ainult kerge jadvdeformatsioon. Kui ei ole kindlaks méaaratud
teisiti, ei tohi (plastne) jddvdeformatsioon parast koormuse eemaldamist olla suurem kui 10 % katse ajal
mdddetud maksimaalsest deformatsioonist.

1.4. Diinaamiliste katsete korral eeldatakse, et koormuse moodustavad horisontaalne jdukomponent sdiduki
pikitelje suunas ja vertikaalne joukomponent. Horisontaalseid joukomponente ja -momente, mis ei ole
soiduki pikiteljega samas suunas, ei voeta arvesse eeldusel, et need on vaheolulised.

Kui haakeseadise konstruktsioon voi selle kinnitamine sdidukile voi lisasiisteemide (nditeks varustuse
ajamid, joukompensaatorid, aktiivroolimise siisteem jne) kinnitamine tekitab lisajoude voi -momente, tuleb
neid tiiiibikinnitusmenetluse kaigus arvesse votta. Tuiibikinnitusasutus voi tehniline teenistus voib nduda
ka lisakatseid.

Soiduki  pikiteljesuunaline horisontaalne jdukomponent esitatakse teoreetiliselt kindlaks madratud
vordlusjduna D v&i D.. Vertikaalne jdukomponent, kui see on kohaldatav, koosneb staatilisest vertikaal-
koormusest S haakepunktis ja eeldatavast vertikaalsest jdukomponendist V.

1.5. Iseloomulikud véirtused D, D, S, A, ja Vmay millel katsed pdhinevad ja mis on médratletud kiesoleva
eeskirja punktis 2.10, vdetakse tootja tiiiibikinnitustaotluses esitatud andmetest (vt 1. ja 2. lisas esitatud
teatisevormi).

1.6. Vedru jouga suletuna hoitavad vaikimisi lukustatud lukustusseadmed peavad jadma suletud asendisse, kui

koige ebasoodsamast suunast rakendub neile lukustusmehhanismi kolmekordsele massile vastav joud.
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1.7. Koormuse eeldused

Diinaamiline pulseerimisega kestvuskatse, kus katse resultantjoud on

Fres = \/F}%+Fg (kN)

a = arctanﬁ
h

pulseerivate tdmbe- vdi survepingete vahemikus (kumb on suurem),
kus:

horisontaalkoormus (kN):

F,=1,0-D,

F, = 1,0 - D tédishaagiste puhul;

vertikaalkoormus (kN):

Fi=¢g-S+03-V.
2. Katse kaik

2.1. Nii diinaamilise kui ka staatilise katse jaoks kinnitatakse niidis sobivale katsestendile, millel on olemas
vahendid jou rakendamiseks selliselt, et peale katseks mairatud jou ei mojuta seda iikski tdiendav joud ega
-moment. Vahelduva jduga katses ei tohi rakendatava jou suund ettendhtud suunast erineda rohkem kui +1°
vorra. Pulseerimisega ja staatiliste katsete korral peab nurk olema seatud suurima katsejou jargi. Selleks on
tavaliselt vaja liigendit jou rakenduspunktis (nditeks haakepunktis) ja teist liigendit ettendhtud kaugusel.

2.2. Katse sagedus ei tohi iiletada 35 Hz. Valitud sagedus peab olema histi eristatud katsepaigaldise, sh
katseseadme, resonantssagedustest. Asiinkroonse katsetamise korral peab kahe jdukomponendi sageduse
erinevus olema ligikaudu 1 % ja suurim erinevus 3 %. Terasest valmistatud haakeseadiste korral on
koormustsiiklite arv 2 x 10° Muust materjalist kui teras valmistatud haakeseadiste korral voib olla vaja
rakendada rohkem koormustsiikleid. Katse kiigus tekkinud pragude avastamiseks tuleb kasutada virvi
penetreerumise meetodit vdi muud samavairset meetodit.

2.3. Pulseerimisega katse korral muutub katsejoud maksimaalse katsejou ja minimaalse katsejou vahel, mis ei
tohi olla suurem kui 5 % maksimaalsest katsejoust, kui konkreetse katsemenetluse jaoks ei ole kindlaks
maédratud teisiti.

2.4, Staatiliste katsete korral rakendatakse katsejoudu sujuvalt ja kiiresti ning see peab piisima vihemalt 60
sekundit.
2.5. Katsetatavad haakeseadised ja nende osad tuleb katsestendile kinnitada véimalikult jdigalt ja sellises asendis,

milles neid kasutatakse sdidukil. Kinnitusseadmed peavad olema need, mille on kindlaks méiranud tootja
voi tuiibikinnituse taotleja haakeseadise voi selle osa kinnitamiseks soidukile, ja/voi neil peavad olema
samasugused mehaanilised omadused.

2.6. Haakeseadiseid ja nende osi tuleb katsetada sellises seisundis, nagu neid kasutatakse tegelikus
kiitusolukorras. Tootja drandgemisel ja kokkuleppel tehnilise teenistusega voib elastseid osi siiski fikseerida,
kui see on katse jaoks vajalik ja kui see ei avalda katsetulemustele ebarealistlikku maju.

Elastsed osad, mis on katsetamisel esineva kiirenduse téttu iile kuumenenud, véib katse kdigus vilja
vahetada. Katsekoormuste rakendamiseks tuleb kasutada spetsiaalseid 15tkuta seadmeid.
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3. Katsetamise erinduded
3.1. Haakekuul, 80 mm (klass a)
3.1.1. Peamine katse on diinaamiline pulseerimisega kestvuskatse, kus rakendatakse katse resultantjdudu. Teise

voimalusena on lubatud ka kaheosaline siinkroonne diinaamiline kestvuskatse. Katsekeha koosneb
haakekuulist ja haakeseadise sdiduki kiilge kinnitamiseks vajalikest kinnitusdetailidest. Vahelduvat voi
pulseerivat joudu tekitavale katsestendile peab haakekuul olema kinnitatud jaigalt ja sellises asendis, milles
seda kasutatakse sdidukil.

3.1.2. Jou rakendamiseks kasutatakse sobivat 80 mm haakepead. Ndidis kinnitatakse katsestendile koos
kasutatavate ithendusosadega ja seatakse nii, et selle suhteline asend vastab asendile, milles seda kasutatakse
soidukil. Naidisele ei tohi peale katsejou mdjuda tikski tdiendav joud ega -moment. Katsejoudu rakendatakse
14bi haakepunkti piki joont, mis on horisontaal- ja vertikaalkoormuse eeldustest tuletatud resultantnurga all.

3.1.3. Koormuse eeldused

Nagu on kindlaks maaratud kiesoleva lisa punktis 1.7.

3.2. 80 mm haakepea (klass b)

3.2.1. Peamine katse on diinaamiline pulseerimisega kestvuskatse, kus rakendatakse vahelduvat vo6i pulseerivat
katsejdudu. Teise voimalusena on lubatud ka kaheosaline stinkroonne diinaamiline kestvuskatse.

3.2.2. Diinaamiline katse tehakse eraldi koostuga, millel on samaviairse v8i suurema tugevusega 80 mm haakekuul.

Naidis kinnitatakse katsestendile koos kasutatavate thendusosadega ja seatakse ni, et selle suhteline asend
vastab asendile, milles seda kasutatakse sdidukil.

Néidisele ei tohi peale katsejou mdjuda tikski tdiendav jdud ega -moment.

Katsejoudu rakendatakse 1abi haakepunkti piki joont, mis on horisontaal- ja vertikaalkoormuse eeldustest
tuletatud resultantnurga all.

3.2.3. Koormuse eeldused

Nagu on kindlaks maaratud kiesoleva lisa punktis 1.7.

3.3. Haakeseadised

3.3.1. Kahvelhaakeseadised (klass c)

Naidisega tehakse diinaamiline kestvuskatse. Haakeseadis peab olema varustatud koikide sdiduki kiilge
kinnitamiseks vajalike kinnitusdetailidega.

3.3.1.1. Jdiga tiisliga haagised

Diinaamiline pulseerimisega kestvuskatse pulseerivate tdmbepingete vahemikus katse resultantjou
rakendamisega (tdmbesuund taha ja alla).

Nagu on kindlaks maaratud kiesoleva lisa punktis 1.7.
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3.3.1.2. Haagise kiilge kinnitatud kahvelhaakeseadised
Kasutatakse koormuse eeldusi, milles arvestatakse viirtust D

RiR;

D =g RiR2
&' R1R,

R, ja R, vastavalt tootja juhistele (R, - R,). Diinaamilised kestvuskatsed, nagu on kindlaks médratud
kdesoleva lisa punktis 3.3.1.1.

3.3.1.3. Veopoldi lukustusseadme staatilised katsed

Mittesilindrilise veopoldiga kahvelhaakeseadistel tuleb katsetada ka sulgurit ja koiki lukustusseadmeid
avamissuunas mdjuva staatilise jéuga 0,25 - D.

Silindriliste veopoltide korral on piisav katsejoud 0,1 - D.
Seda joudu rakendatakse eespool nimetatud vaartuseni sujuvalt ja kiiresti ning see peab piisima 10 sekundit.

Katse ei tohi pohjustada sulguri avanemist ega mis tahes kahjustusi.

3.3.2. Haakekonksud (klass g)

Nagu on kindlaks médratud kdesoleva lisa punktis 3.3.1.
3.3.3. Veduki tiislid (klass i)

3.3.3.1. Kui tiisel on ette nihtud paigaldamiseks pollutoomasinatele, mille valmistajakiirus ei iileta 40 km/h, tehakse
punkti 3.3.1 kohane katse vdi diinaamilise katse asemel punkti 3.3.3.2 kohane staatiline katse.

3.3.3.2. Staatilise katse meetod
3.3.3.2.1. Katse tehniline kirjeldus

3.3.3.2.1.1.  Uldnduded

Mehaanilise haakeseadise konstruktsiooniomaduste kontrollimisel tehakse staatilised katsed punktide
3.3.3.2.1.2, 3.3.3.2.1.3 ja 3.3.3.2.1.4 nduete kohaselt.

3.3.3.2.1.2.  Katse ettevalmistamine

Mehaanilist haakeseadist ja selle kaiki osi, millega haakeseadis kinnitatakse veduki kere kiilge, katsetatakse
spetsiaalsel katsestendil nii, et haakeseadis on katsestendile jdigalt kinnitatud samade osade abil, millega see
kinnitatakse veduki kere kiilge.

3.3.3.2.1.3.  Katse mddteseadmed

Rakendatavate koormuste ja litkumiste registreerimiseks kasutatavate modteseadmete tipsusaste peab olema
jargmine:

a) rakendatavate koormuste puhul £50 daN;

b) lilkumiste puhul £0,01 mm.
3.3.3.2.1.4.  Katse kiik

3.3.3.2.1.4.1. Haakeseadisele rakendatakse kdigepealt veoseisundi eelset koormust, mis ei iileta 15 % punktis 3.3.3.2.1.4.2
kindaks méiratud veoseisundi katsekoormusest.

Punktis 3.3.3.2.1.4.1 kirjeldatud toimingut korratakse vihemalt kaks korda, alustades nullkoormusest.
Koormust suurendatakse jirk-jargult kuni punktis 3.3.3.2.1.4.1 nimetatud védrtuseni ja seejdrel
vihendatakse vaartuseni 500 daN. Stabiliseerimiskoormus peab piisima vihemalt 60 sekundit.
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3.3.3.2.1.4.2. Veoseisundi tingimustes koormus-/deformatsioonikdvera koostamiseks registreeritud andmed vdi veojou
tekitamise seadmega ithendatud printeri esitatud graafik selle kovera kohta peavad pdhinema iiksnes
haakeseadise nullkeskmele rakendataval suureneval koormusel (alates vdartusest 500 daN).

Viirtuste jadas ei tohi olla katkestusi kuni veoseisundi katsekoormuse (kaasa arvatud) saavutamiseni.
Veoseisundi katsekoormuseks on kehtestatud haagise 1,5-kordne tdismass. Peale selle peab koormuse-|
deformatsiooni kdver nditama sujuvat ja halveteta likkumist koormusvahemikus vdartusest 500 daN kuni
veoseisundi maksimaalse koormuse 1/3 véirtuseni.

Jadvdeformatsioon registreeritakse koormus-/deformatsioonikdveral koormuse 500 daN suhtes pirast seda,
kui katsekoormus on uuesti langetatud sellele véirtusele.

Jadvdeformatsiooni registreeritud vdartus ei tohi olla suurem kui 25 % tekkinud maksimaalsest elastsest
deformatsioonist.

3.3.3.2.1.5.  Punktis 3.3.3.2.1.4.2 nimetatud katsele eclneb katse, mille kiigus rakendatakse haakeseadise nullkeskmele
jark-jargult suurenevat algkoormust, mis on kolm korda suurem tootja soovitatud suurimast lubatavast
vertikaaljdust (daN, vordne g - S/10), alustades algkoormuse vaartusest 500 daN.

Katse kiigus ei tohi haakeseadise deformatsioon olla suurem kui 10 % tekkinud maksimaalsest elastsest
deformatsioonist.

Seda kontrollitakse pirast vertikaaljdu eemaldamist (daN, vordne g - S/10) ja algkoormuse 500 daN
taastamist.

3.3.4. Piton-tiiiipi haakeseadised (klass h)

Nagu on kindlaks maaratud kéesoleva lisa punktis 3.3.1.

3.3.5. Kahvelhaakeseadised iimber pikitelje mittepoorduva tiisli iihendamiseks (klass q)

Nagu on kindlaks maaratud kiesoleva lisa punktis 3.3.3.

3.3.6. Kinnitusplaadid (kdigi klassi a, g ja h haakeseadiste puhul, kui on kasutusel)

Piton-tiiiipi, konks- ja kuulhaakeseadiste ning samavdirsete haakeseadiste puhul tuleb kinnitusplaadi
katsetamisel kasutada staatilist joudu F; ., = 0,6 - D (vertikaalselt iilespoole). Haakeseadise t66d mdjutavad
praod ega kildumised ei ole lubatud.

3.4. Veoaasad (klass d)

3.4.1. Kahvelhaakeseadiste veoaasadele (klass d40-1 ja d40-2) tehakse samad diinaamilised katsed ja rakendatakse
samu koormuse eeldusi (vt punkt 3.3.1).

Ainult tdishaagistel kasutatavate veoaasade puhul tehakse katse horisontaalkoormuse eelduste kohaselt.

Katse voib teha vahelduva voi pulseeriva katsejouga, nagu on kindlaks maaratud punktis 3.3.1.

3.4.2. Haakekonksude, veduki tiislite voi piton-tiiiipi haakeseadiste veoaasadele (klass d50) tehakse samad katsed
kui kahvelhaakeseadise veoaasadele.

3.5. Veoaasad (klass 1)

Nagu on kindlaks médratud kdesoleva lisa punktis 3.3.3.

3.6. Pukseerimisraamid (klass f)

3.6.1. Pukseerimisraamidele tuleb katsetamise ajal rakendada samu jéudusid kui haakeseadistele. Katsekoormust
rakendatakse horisontaalsel ja vertikaalsel kaugusel, mis vastab haakeseadise sellisele asendile, mis avaldab
pukseerimisraamile kdige ebasoodsamat maju.
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3.6.2. Katse ettevalmistamine

Katsed tuleb teha vastavalt punktile 3.3.3.2.1.2.

3.6.3. Katse mooteseadmed

Rakendatavate koormuste ja liikkumiste registreerimiseks kasutatavad modteseadmed peavad vastama
punktis 3.3.3.2.1.3 esitatud nouetele.

3.6.4. Pukseerimisraamide vordlemine

Kohustuslike katsete asemel vdib pukseerimisraame hinnata arvutuste vordlemise teel. Vorreldavate
pukseerimisraamide peamised konstruktsiooniomadused peavad olema sarnased juba katsetatud
pukseerimisraami konstruktsiooniomadustega.

3.7. Tiislid (klass €)

3.7.1. Tiislitele tehakse samad katsed kui haakeseadistele (vt punkt 3.3.1). Tiibikinnitusasutus voi tehniline
teenistus vdib kestvuskatsest loobuda, kui osa lihtne konstruktsioon vdimaldab teha selle tugevuse
teoreetilise kontrolli.

Teoreetiliseks kontrollimiseks ettenihtud joud arvutatakse valemiga

S
Fe =981 0.375¢
=9 1000+ 75V

kus:

V on punktis 3.3.1.1 esitatud jou amplituud;

F,. on arvutatud vertikaalkoormus.

Lubatavad pinged peavad vastama standardi ISO 7641-1:1983 punkti 5.3 nduetele.
Keevistele rakenduv lubatav pinge ei tohi iiletada 90 N/mm?

Kaarithendusega tiislite (nn luigekael) ja tdishaagiste tiislite puhul tuleb arvesse votta horisontaalsuunalist
joukomponenti Fy, = 1.0¢D.

3.7.2. Téishaagiste tiislite puhul, mis saavad vertikaalsuunas vabalt liikkuda, tuleb peale kestvuskatse vi tugevuse
teoreetilise kontrollimise kontrollida ndtkekindlust teoreetilise arvutusega, kasutades arvutuslikku joudu
3.0+D, vdi notkekatsega, kasutades jéudu 3.0¢D.

Arvutuste puhul peavad lubatavad pinged vastama punkti 3.7.1 nduetele.

3.7.3. Juhttelgede korral tuleb paindekindlust kontrollida teoreetiliste arvutustega vdi paindekatsega. Haakepunkti
keskmele tuleb rakendada horisontaalsuunaline staatiline kiilgjoud. Selle jou suurus tuleb valida nii, et
joumoment 0.6¢A,*g (kNm) rakendub umbes esitelje keskmele. Lubatavad pinged peavad vastama punkti
3.7.1 nouetele.
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7. lisa

Paigaldamine ja erinduded
1. Vedukid
1.1.  Veduk vdib olla varustatud tihe v6i mitme mehaanilise haakeseadisega vastavalt punktile 2.6 ja 5. lisa tabelile 6.

1.2.  Kui veduki kiilge on kinnitatud mehaanilised haakeseadised vastavalt punktile 2.6 ja 5. lisa tabelile 6, peavad
vihemalt ithe haakeseadise iseloomulikud véirtused D, D, S, A, ja Vm.. vastama veduki jaoks lubatavatele
suurimatele veduki tootja méddratud vaartustele.

2. Haagised

Kui haagise kiilge on kinnitatud mehaanilised haakeseadised vastavalt punktile 2.6 ja 5. lisa tabelile 6 haagise
tthendamiseks vedukiga, peavad vihemalt ithe haakeseadise iseloomulikud védirtused D, D, S, A, ja Vi vastama
haagise jaoks lubatavatele suurimatele haagise tootja maaratud vaartustele.
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