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II

(Muud kui seadusandlikud aktid)

MAARUSED

KOMISJONI DELEGEERITUD MAARUS (EL) 2022/2387,
30. august 2022,

millega muudetakse delegeeritud méirust (EL) 2017/655 seoses viljaspool teid kasutatavatele

liikurmasinatele paigaldatud kasutusel olevate sisepdlemismootorite gaasiliste saasteainete heite

seiret kisitlevate sitete kohandamisega, et need holmaksid mootoreid véimsusega alla 56 kW ja iile
560 kW

EUROOPA KOMISJON,
vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 14. septembri 2016. aasta madrust (EL) 2016/1628, mis kisitleb viljaspool
teid kasutatavate liikkurmasinate sisepolemismootorite gaasiliste saasteainete ja tahkete osakeste heite piirnorme ja
titibikinnitusega seotud ndudeid, millega muudetakse mairuseid (EL) nr 1024/2012 ja (EL) nr 167/2013 ning muudetakse
direktiivi 97/68/EU ja tunnistatakse see kehtetuks, () eriti selle artikli 19 1iget 2,

ning arvestades jargmist:

(1) Komisjon on koost6os tootjatega ellu viinud tdiendavaid kasutusaegse seire programme, et hinnata seirekatsete ja
andmeanaliiiiside sobivust viljaspool teid kasutatavate liikurmasinate heite mootmiseks seoses muude kui
alamkategooriate NRE-v-5 ja NRE-v-6 mootorite heitega mootorite tegelikul kasutamisel nende tavaliste tootsiiklite
viltel. Seepdrast tuleks delegeeritud mairuses (EL) 2017/655 () kehtestada asjakohased kasutusaegset seiret
kisitlevad sitted konealuste alamkategooriate kohta.

(2)  Vbttes arvesse COVID-19 pandeemia pohjustatud hiireid ja nende moju tootjate suutlikkusele teha kasutusaegseid
seirekatseid, tuleb muuta kasutusaegsete seirekatsete aruannete esitamise tihtaegu, et tootjatel oleks piisavalt aega
katsete tegemiseks ja komisjonil katsetulemuste hindamiseks ning mdairuses (EL) 2016/1628 ndutud aruande
esitamiseks Euroopa Parlamendile ja ndukogule.

(3)  COVID-19 pandeemia on ndidanud, et ootamatud tootjast sltumatud siindmused vdivad muuta kasutusel olevate
mootorite plaanipirase seire vdimatuks. Vdttes arvesse jatkuvaid COVID-19 pandeemiast tingitud hiireid, peaks
tiiiibikinnitusasutus ndustuma iga kasutusaegse seire alla kuuluva mootoririthma (edaspidi ,kasutusaegse seire
rithm®) algse seirekava mdistliku kohandamisega.

() ELTL 252, 16.9.2016, Ik 53.

() Komisjoni 19. detsembri 2016. aasta delegeeritud maarus (EL) 2017/655, millega tdiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu
mairust (EL) 2016/1628 seoses viljaspool teid kasutatavatele liikurmasinatele paigaldatud kasutusel olevate sisepdlemismootorite
gaasiliste saasteainete heite seirega (ELT L 102, 13.4.2017, 1k 334).
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(4)  Kéesolevas madruses sdtestatud muudatused ei tohiks mdjutada voimsusega 56-560 kW kasutusel olevate

sisepdlemismootorite (alamkategooriad NRE-v-5 ja NRE-v-6) gaasiliste saasteainete heite seiret. Nende
alamkategooriate puhul piirduvad tehtavad muudatused halduskohandustega, mis hdlmavad nende kategooriate
lisamist kasutusaegse seire rithma, mistdttu muudatused ei ole seire seisukohast olulised. Seepirast on asjakohane,
et ELi tutibikinnitused, mis on antud mootoritiiiipidele vdi -tiiiipkondadele delegeeritud médruse (EL) 2017/655
kohaselt enne kiesoleva mairuse joustumise kuupieva, jaavad kehtima.

Seepirast tuleks delegeeritud méirust (EL) 2017/655 vastavalt muuta,

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA MAARUSE:

Artikkel 1

Delegeeritud miiruse (EL) 2017/655 muudatused

Delegeeritud maarust (EL) 2017/655 muudetakse jargmiselt.

1)

Artikli 2 1dige 1 asendatakse jargmisega:

,1.  Kdesolevat mdirust kohaldatakse gaasiliste saasteainete heite seire suhtes, mis tuleneb viljaspool teid
kasutatavatele liikkurmasinatele paigaldatud kasutusel olevatest jargmiste kategooriate mootoritest, mis kuuluvad heite
piirnormide V etappi, olenemata sellest, millal nendele mootoritele anti ELi titibikinnitus:

a) NRE ja NRG (kdik alamkategooriad);

b) NRS-vi-1b, NRS-vr-1b, NRS-v-2a, NRS-v-2b ja NRS-v-3;

¢) IWP jaIWA (koik alamkategooriad);

d) RLL ja RLR (kdik alamkategooriad);

e) ATS;

f) SMB;

g) NRSh (koik alamkategooriad);

h) NRS-vi-1a ja NRS-vr-1a.”

Artikkel 3 asendatakse jirgmisega:
,Artikkel 3

Kasutusel olevate mootorite heiteseire kord ja nduded

Mairuse (EL) 2016/1628 artikli 19 16ikes 1 nimetatud kasutusel olevate mootorite gaasiliste saasteainete heidet tuleb
jalgida jargmiselt:

a) artikli 2 16ike 1 punktides a—f nimetatud mootorite puhul toimub seire vastavalt kdesoleva mairuse lisale;
b) artikli 2 1dike 1 punktides g ja h nimetatud mootorite puhul:
i) kdesoleva middruse lisa ei kohaldata;

ii) vanandamismenetlus, mida kasutatakse mootoritiiiibi voi vajaduse korral mootoritiiipkonna halvendusteguri
kindlaksmédramiseks, nagu on ndutud komisjoni delegeeritud mairuse (EL) 2017/654 (*) III lisa punktis 4.3,
sealhulgas mis tahes automaatne element, peab olema kavandatud nii, et tootjal on vdimalik asjakohaselt
prognoosida kasutatava mootori heite eeldatavat halvenemist kogu mootori heite piisimisaja jooksul tiiiipilistes
kasutusoludes;
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iii) komisjon viib iga viie aasta jdrel koostods tootjatega ellu prooviprogrammi, mis holmab uusimaid
mootoritiiiipe, tagamaks, et delegeeritud maaruse (EL) 2017/654 III lisa punktis 4 sitestatud halvendustegurite
kindlaksméddramise menetlus on saasteainete heite kontrollimiseks mootorite kasuliku todea jooksul endiselt
sobiv ja tulemuslik.

(*) Komisjoni 19. detsembri 2016. aasta delegeeritud maarus (EL) 2017/654, millega tdiendatakse Euroopa Parlamendi
ja ndukogu médrust (EL) 2016/1628 viljaspool teid kasutatavate liikurmasinate sisepdlemismootorite heite
piirnormide ja tiitibikinnitusega seotud tehniliste ja tildnduete osas (ELT L 102, 13.4.2017, 1k 1).“

3) Artiklisse 3a lisatakse jirgmine ldige 3:

,3.  ELi tutibikinnitusi, mis on antud mootoritiiiibile vdi mootoritiiiipkonnale kdesoleva médiruse kohaselt enne
26. detsembrit 2022, ei pea lisa nduete kohaselt tehtud katsete tulemusel labi vaatama ega laiendama.”

4) Delegeeritud maaruse (EL) 2017/655 lisa muudetakse vastavalt kdesoleva mairuse lisale.

Artikkel 2

Kéesolev mairus joustub kahekiimnendal péeval parast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Kiesolev mairus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav kdikides litkmesriikides.

Briissel, 30. august 2022

Komisjoni nimel
president
Ursula VON DER LEYEN
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LISA

Delegeeritud maaruse (EL) 2017/655 lisa muudetakse jargmiselt.

1) Punkti 1.2 jirele lisatakse jargmised punktid 1.2.aja 1.2.b:

,1.2.a. Kasutusaegse seire alla kuuluvad mootoririthmad (kasutusaegse seire rithmad)

Kasutusaegse katsetamise eesmargil rithmitatakse koik tootja toodetavad mootoritiiiibid ja -tiiipkonnad
vastavalt nende alamkategooriatele, nagu niidatud tabelis 1 ja joonisel 1. Uhel tootjal vdib olla iiks
kasutusaegse seire rithm iga vdimaliku kasutusaegse seire rithma liigi kohta.

Tabel 1

Kasutusaegse seire rithmad

Kasutusaegse

o Mootori (alam)kategooriad
seire rithm

A NRE-v-5, NRE-v-6

NRE-c-5, NRE-c-6

NRE-v-3, NRE-v-4

NRE-c-3, NRE-c-4

NRE-v-1, NRE-c-1, NRE-v-2, NRE-c-2

NRE-v-7, NRE-c-7
NRG-v-1, NRG-c-1

T|Q|m|m|Oln|w

NRS-v-2b, NRS-v-3

[ NRS-vr-1b, NRS-vi-1b, NRS-v-2a

[WP-v-1, IWP-c-1, IWA-v-1, IWA-c-1, IWP-v-2, IWP-c-2, IVA-v-2, [WA-c-2

IWP-v-3, IWP-c-3, IWA-v-3, IWA-c-3

[WP-v-4, IWP-c-4, IVA-v-4, IVA-c-4

RLL-v-1, RLL-c-1

RLR-v-1, RLR-c-1

SMB-v-1

| O Z |||~ |—

ATS-v-1
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Joonis 1

Kasutusaegse seire rithmade skeem

Inland Waterway General-purpose Rail
r %
Group G. GroupF. Group / | Group /
Group L. Genset >560 kW Non genset >560 kW M. [/ N
|WZF’33(A)4IZ&WC x NRG-v-1 NRE-v-7 RLL-v-1 | [RLR-v-1
s g NRG-c-1 NRE-c-7 ey oy /
IWA-v-4 & c-d RLL-c-1// RLR-c-1
|
Group K. Group B. Qrgup A.
. 130 — 300 kW Constant speed Variable speed
g \ WPw3Bo3 56 — 560 kW 56— 560 kW
o \ IWA-v-3 & ¢-3
Q - NRE-c-6 NRE-v-6
g \ Group.l. NRE-c-5 NRE-v-5
¢ 19<P <130 kW
% IWP-v-2 & c-2 Group H. Group D. Group C.
& | IWA-v-2 &c-2 S| Cl Const. speed || Cl Var. speed
IWP-v-1 & ¢-1 19<P<56 kW 19<P<56 kW 19<P<56 kW
IWA-v-1 & c-1 Group I NRS-v-3 NRE-c-4 NRE-v-4
\ Sl NRS-v-2b NRE-c-3 NRE-v-3
0<P<30 kW
NRS-v-2a Group E.
NRS-vr-1b Cl Var. & const. speed <19 kW
NRS-vi-1b NRE-v-2, NRE-c-2
NRE-v-1, NRE-c-1

Snowmobiles All-Terrain

1.2.b. Taubikinnitusasutus, kes tagab kdesoleva mairuse jirgimise, peab olema iiks jirgmistest:

a) mootoritiitibile vdi mootoritiiiipkonnale tiiiibikinnituse andnud tiiiibikinnitusasutus, kui kasutusaegse
seire rithmal on iiksainus tiitibikinnitus;

b) mitmele samasse kasutusaegse seire rithma kuuluvale mootoritiiiibile ja/vdi -tiitipkonnale tiitibikinnituse
andnud tiiibikinnitusasutus;

¢) millele on tiiiibikinnituse andnud erinevad tiitibikinnitusasutused, siis tiiiibikinnitusasutus, mille on
madranud koik asjaomased tiiiibikinnitusasutused.“ kui kasutusaegse seire rithm sisaldab mootoritiiiipe
jalvoi -tiiipkondi,

2) Punkti 1.3 alapunkt b jdetakse vilja.

3)  Punkt 1.4 asendatakse jirgmisega:

,1.4. Mootorid, millel on elektrooniline juhtarvuti (ECU) ja 7. liites tipsustatud vajalike andmete esitamiseks ette
nahtud andmesideliides, kuid mille puhul puudub liides v&i puuduvad andmed vdi vajalikke signaale ei ole
voimalik selgelt kindlaks teha ja valideerida, ei vasta kasutusaegse seirekatse tegemise nduetele ja valida tuleb
teistsugune mootor.

Tiiiibikinnitusasutus ei aktsepteeri elektroonilise juhtarvuti voi liidese puudumist, signaalide puudumist voi
kehtetust voi elektroonilise juhtarvuti poordemomendi signaali nduetele mittevastavust kdesoleva médruse
kohaselt katsetatavate mootorite arvu vahendamise pohjusena.”

4)  Punkt 2.1 asendatakse jirgmisega:

,2.1. Tootja peab esitama tiiiibikinnitusasutusele iga kasutusaegse seire rithma algse seirekava:

a) kasutusaegse seire rithma A puhul ithe kuu jooksul alates kasutusaegse seire rithma kuuluva mootoritiiiibi
voi -tiilipkonna tootmise algusest;

b) koigi muude kasutusaegse seire rithmade puhul hilisemal jargmistest kuupdevadest:
i) 26.juuni 2023;

i) iiks kuu pérast kasutusaegse seire rithma kuuluva mootoritiiiibi véi -titiipkonna tootmise algust.”
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5) Punkti 2.2 sissejuhatav lause asendatakse jirgmisega:

,2.2. Algne kava peab sisaldama kasutusaegse seire rithma kuuluvate mootoritiiipide ja -tiitipkondade ning
alljargneva valimiseks kasutatud kriteeriume ja valiku pohjendust:*.

6) Punkt 2.3 asendatakse jargmisega:

,2.3. Tootjad peavad esitama tiiiibikinnitusasutusele kasutusel olevate mootorite seire uuendatud kava, kui
kasutusaegse seire rithma kuuluvate mootoritiiiipkondade loetelu muutub v&i kui viljavalitud konkreetse(te)
mootori(te) ja valjaspool teid kasutatavate liikurmasinate loetelu on tdiendatud voi muudetud. Uuendatud kava
peab sisaldama valikukriteeriumide pdhjendust ja vajaduse korral varasema loetelu muutmise pdhjuseid. Kui
kasutusaegse seire rithma kuuluvate mootoritiitipkondade arv vdi aastane tootmismaht liidu turul muutuvad,
kohandatakse ka kava, milles on punkti 2.6 kohaselt ette nihtud tehtavate katsete arv.”

7)  Punktid 2.6 kuni 2.6.4 asendatakse jirgmisega:

22.6. Katsetatavate mootorite valikukriteeriumid

Katsetatavate mootorite arv viitab kasutusaegse seire rithmale, mitte kasutusaegse seire rithma
kuuluvatele mootori alamkategooriatele, mootoritiiiipkondadele v&i mootoritiiiipidele.

Tootja valib vilja mootorid, mis esindavad tasakaalustatud viisil kasutusaegse seire rithma kuuluvaid
alamkategooriaid, mootoritiiiipkondi ja mootoritiiiipe. See ei tohiks tingimata tihendada igasse
alamkategooriasse, mootoritiiiipkonda voi mootoritiiiipi kuuluvate mootorite katsetamist.

Kasutusaegse seire rithmade puhul, mis sisaldavad nii IWP- kui ka IWA-kategooriat, peab mootorite
valikusse vdimaluse korral kuuluma mdlema kategooria mootoreid.

2.6.1. Kasutusaegse seire rithma A katsekava

Tootja valib kasutusaegseks seireks ithe jirgmistest punktides 2.6.1.1 ja 2.6.1.2 kirjeldatud katsekavadest.
2.6.1.1. Heite piisimisajal (EDP) pdhinev katsekava

2.6.1.1.1.  Katsetatakse iiheksat kasutusaegse seire rithma kuuluvat mootorit, mille kogunenud kasutusaeg on alla a
% heite piisimisajast vastavalt tabelile 2. Katsetulemused tuleb esitada tiiibikinnitusasutusele
26. detsembriks 2024.

2.6.1.1.2.  Katsetatakse itheksat kasutusaegse seire rithma kuuluvat mootorit, mille kogunenud kasutusaeg on iile b
% heite piisimisajast vastavalt tabelile 2. Katsearuanded tuleb esitada titibikinnitusasutusele
26. detsembriks 2026.

2.6.1.1.3.  Kui tootja ei ole vdimeline tditma punkti 2.6.1.1 kohast nduet seetdttu, et punktis 2.6.1.1.2 ndutava
kogunenud kasutusajaga mootorid ei ole kittesaadavad, voib tiitibikinnitusasutus kdesoleva punkti
kohaselt lubada selliste mootorite katsetamist, mille kogunenud kasutusaeg jiib kahekordse a % ja b %
vahele heite piisimisajast, tingimusel et tootja esitab usaldusvédrsed tdendid selle kohta, et ta on valinud
suurima kogunenud kasutusajaga mootorid. Alternatiivina kiidab tiitibikinnitusasutus heaks punktis
2.6.1.2 sitestatud nelja-aastasel perioodil pohineva katsekava muudatuse. Sel juhul vihendatakse punkti
2.6.1.2 kohaselt katsetatavate mootorite koguarvu punkti 2.6.1.1 kohaselt juba katsetatud ja teatatud
mootorite arvu vorra.

Tabel 2

% heite piisimisaja viirtusest punktis 2.6.1 nimetatud kasutusaegse seire rithma puhul

Valitud mootori vordlusvoimsus (kW) a b

56 <P <130 20 55

130 <P < 560 30 70
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2.6.1.2. Nelja-aastasel perioodil pohinev katsekava

Iga tootja katsetab nelja jirjestikuse aasta jooksul keskmiselt itheksat kasutusaegse seire rithma mootorit
aastas. Tuiibikinnitusasutusele tuleb igal aastal esitada katsearuanded tehtud katsete kohta. Algsesse
kasutusel olevate mootorite seire kavasse ja kdikidesse hilisematesse uuendatud kavadesse, mille tootja
esitab ja tutibikinnitusasutus heaks kiidab, lisatakse katsetamise ja tulemuste esitamise ajakava.

2.6.1.2.1. Esimese itheksa mootori katsetulemused tuleb esitada hiljemalt 24 kuud pérast esimese mootori
paigaldamist viljaspool teid kasutatavale liikurmasinale ja hiljemalt 30 kuud pirast katseaegse seire
rithma kuuluva tiiibikinnituse saanud mootoritiitibi voi -tiliipkonna tootmise alustamist.

2.6.1.2.2.  Kui tootja tdendab tiiiibikinnitusasutusele, et 30 kuu jooksul parast tootmise alustamist ei ole iihtegi
mootorit ithelegi viljaspool teid kasutatavale liikurmasinale paigaldatud, esitatakse katsetulemused
parast esimese mootori paigaldamist tiiibikinnitusasutusega kokkulepitud kuupédeval.

2.6.1.2.3.  Viiketootjad
Katsetatavate mootorite arvu tuleb viiketootjate puhul kohandada jargmiselt:

a) tootjad, kes toodavad ainult kahte kasutusaegse seire rithma mootoritiiiipkonda, peavad aastas
esitama keskmiselt kuue mootori katsetulemused;

b) tootjad, kes toodavad liidu turule aastas ile 250 sellise mootori, mis kuuluvad ainult iiht
mootoritiiiipkonda sisaldavasse kasutusaegse seire rithma, peavad esitama aastas keskmiselt kolme
mootori katsetulemused;

¢) tootjad, kes toodavad liidu turule aastas 125-250 sellist mootorit, mis kuuluvad ainult iiht
mootoritiiiipkonda sisaldavasse kasutusaegse seire rithma, peavad esitama aastas keskmiselt kahe
mootori katsetulemused;

d) tootjad, kes toodavad liidu turule aastas alla 125 sellise mootori, mis kuuluvad ainult iiht
mootoritiiiipkonda sisaldavasse kasutusaegse seire rithma, peavad esitama aastas keskmiselt ihe
mootori katsetulemused.

Taiibikinnitusasutus kontrollib, et nelja-aastase perioodi jooksul, mil tootja katseid teeb, ei iletata
deklareeritud tootmiskoguseid. Kui neid koguseid mis tahes ajal iiletatakse, katsetab tootja keskmiselt
tiheksat mootorit aastas nelja-aastase perioodi ilejidnud aastatel, mille kohta pole tulemusi esitatud.

2.6.2. Kasutusaegse seire rithmade B, F, G, J, K, L, M ja N katsekava

Tootja valib iga rithma puhul kasutusaegseks seireks ithe jargmistest punktides 2.6.2.1 ja 2.6.2.2
kirjeldatud katsekavadest.

2.6.2.1. Heite piisimisajal (EDP) pdhinev katsekava

2.6.2.1.1.  Katsetatakse kasutusaegse seire rithma kuuluvat x mootorit, mille kogunenud kasutusaeg on alla ¢ % heite
plisimisajast vastavalt tabelile 3. Katsetulemused tuleb esitada tiitibikinnitusasutusele 26. detsembriks
2024.

2.6.2.1.2.  Katsetatakse kasutusaegse seire rithma kuuluvat x mootorit, mille kogunenud kasutusaeg on iile d % heite
piisimisajast vastavalt tabelile 3. Katsetulemused tuleb esitada tiitibikinnitusasutusele 26. detsembriks
2026.

2.6.2.1.3.  Kui tootja ei ole vdimeline tditma punktide 2.6.2.1.1 ja 2.6.2.1.2 kohaseid ndudeid seetdttu, et ndutava
kogunenud kasutusajaga mootorid ei ole kittesaadavad, voib tiiibikinnitusasutus kiesoleva punkti
kohaselt lubada selliste mootorite katsetamist, mille kogunenud kasutusaeg jadb kahekordse ¢ % ja d %
vahele heite piisimisajast, tingimusel et tootja esitab usaldusvéirsed tdendid selle kohta, et ta on valinud
suurima kogunenud kasutusajaga mootorid. Alternatiivina kiidab tiiiibikinnitusasutus heaks punktis
2.6.2.2 sitestatud nelja-aastasel perioodil pdhineva katsekava muudatuse. Sel juhul vihendatakse punkti
2.6.2.2 kohaselt katsetatavate mootorite koguarvu punktide 2.6.2.1.1 ja 2.6.2.1.2 kohaselt juba
katsetatud ja teatatud mootorite arvu vorra.
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2.6.2.1.4. Kui RLL-kategooriaga samavéirse IIIB etapi mootoritiiiipkonna katsearuannet kasutatakse sellele
mootoritiiiipkonnale V etapi titibikinnituse saamiseks vastavalt rakendusmiiruse (EL) 2017/656
artikli 7 1ikele 2 ning mootori tootja ei saa tdita punktide 2.6.2.1.1 ja 2.6.2.1.2 ndudeid, kuna ndutava
kogunenud kasutusajaga V etapi mootorid ei ole kittesaadavad, aktsepteerib tiitibikinnitusasutus IIIB
etapi mootori valikut punktide 2.6.2.1.1 ja 2.6.2.1.2. nduetele vastavana.

Tabel 3

% heite piisimisaja viirtusest punktis 2.6.2.1 nimetatud kasutusaegse seire rithmade puhul

Valitud mootori vordlusvoimsus (kW) c d
P<56 10 40
56 <P<130 20 55
P>130 30 70
Tabel 4

Punktides 2.6.2, 2.6.3.1 ja 2.6.4.1 miiratletud kasutusaegse seire rithmade puhul katsetatavate
mootorite arv

N CA X
1 - 1
2<N<4 - 2
>4 <50 2
5<sN<6 > 50 3
27 > 50 4
kus:
N = selliste tootja toodetud ELi mootoritiiipkondade koguarv, mis kuuluvad kasutusaegse seire
rithma
CA= kasutusaegse seire rithma kuuluva tootja toodetud ja samasse rithma kuuluvate tlejadnud
mootorititiipkondade kogu aastatoodang ELi turul, votmata arvesse ELi turu suurima
aastatoodanguga nelja mootoritiitipkonda
X = katsetatavate mootorite arv
2.6.2.2. Nelja-aastasel perioodil pdhinev katsekava

Kasutusaegse seire rithma kuuluva keskmiselt x mootori katsetamine aastas neljal jarjestikusel aastal

vastavalt tabelile 4. Tiiibikinnitusasutusele tuleb igal aastal esitada katsearuanded tehtud katsete kohta.

Algsesse kasutusel olevate mootorite seire kavasse ja kdikidesse hilisematesse uuendatud kavadesse, mille

tootja esitab ja tiiibikinnitusasutus heaks kiidab, lisatakse katsetamise ja tulemuste esitamise ajakava.
2.6.2.2.1.  Esimese x mootori katsetulemused tuleb esitada enne kdige hilisemat jirgmistest kuupievadest:

a) 26. detsember 2024;

b) 12 kuud pirast esimese mootori paigaldamist viljaspool teid kasutatavale liikkurmasinale;

c) 18 kuud pirast kasutusaegse seire rithma kuuluva tiiiibikinnituse saanud mootoritiiiibi voi
-tiiiipkonna tootmise alustamist.
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2.6.2.2.2.  Kui tootja tdendab tiiibikinnitusasutusele, et 18 kuu jooksul parast tootmise alustamist ei ole iihtegi
mootorit iithelegi viljaspool teid kasutatavale liikurmasinale paigaldatud, esitatakse katsetulemused
pérast esimese mootori paigaldamist tiiibikinnitusasutusega kokkulepitud kuupieval.

2.6.2.2.3.  Viiketootjad

Juhul kui kasutusaegse seire rithma kdigi mootoritiiiipkondade aastane kogutoodang ei iileta 50 mootorit

(viiketootjad), tuleb katsetatavate mootorite arvu kohandada jargmiselt:

a) tootjad, kes toodavad asjaomase kasutusaegse seire rithma kdigi tiiiipkondade arvestuses liidu turule
kokku 25-50 mootorit aastas, esitavad kas:

i) he sellise mootori katsetulemused, mille kogunenud kasutusaeg on vahemikus ¢ % kuni d % heite
piisimisajast vastavalt tabelile 3, hiljemalt 26. detsembriks 2025, voi

ii) keskmiselt ithe mootori katsetulemused aastas kahe aasta jooksul, esimest korda 12 kuu
moo6dumisel esimese mootori paigaldamisest viljaspool teid kasutatavale litkurmasinale;

b) tootjad, kes toodavad asjaomase kasutusaegse seire rithma kdigi tiiiipkondade arvestuses liidu turule
kokku vihem kui 25 mootorit aastas, ei pea esitama ithegi mootori katsetulemusi, vilja arvatud
juhul, kui kahe jirjestikuse aasta jooksul on toodetud rohkem kui 35 mootorit; sel juhul jirgib tootja
sama kava, mis on sitestatud alapunktis a.

Tiiiibikinnitusasutus kontrollib, et esimese 16igu alapunktis a sitestatud ajavahemike jooksul ei iletata
deklareeritud tootmiskoguseid. Kui need kogused mis tahes ajal iiletatakse, liheb tootja iile iihele
punktides 2.6.2.1 ja 2.6.2.2 sitestatud katsekavadest. Sel juhul vihendatakse nende punktide kohaselt
katsetatavate mootorite koguarvu kiesoleva punkti kohaselt juba katsetatud ja teatatud mootorite arvu
vorra.

2.6.3. Kasutusaegse seire rithmad C, D, E, Hja

Tootja valib kasutusaegse seire eesmirgil iga rithma jaoks iihe punktis 2.6.2 kirjeldatud katsekavadest voi
punktis 2.6.3.1 kirjeldatud seadmete vanusel pShineva katsekava.

2.6.3.1. Viljaspool teid kasutatavate litkurmasinate vanusel pohinev katsekava (vt joonis 2)

2.6.3.1.1.  Katsetatakse kasutusaegse seire rithma kuuluvat x mootorit, mille puhul viljaspool teid kasutatava
liikkurmasina valmistamisaasta on kuni kaks aastat enne katse kuupdeva (vt joonis 2), vastavalt tabelile 4.
Katsetulemused tuleb esitada tiiiibikinnitusasutusele 26. detsembriks 2024.

2.6.3.1.2.  Katsetatakse kasutusaegse seire rithma kuuluvat x mootorit, mille puhul viljaspool teid kasutatava
litkurmasina valmistamisaasta on vidhemalt 4 aastat enne katse kuupdeva (vt joonis 2), vastavalt tabelile
4. Katsetulemused tuleb esitada titibikinnitusasutusele 26. detsembriks 2026.

2.6.3.1.2.1. Tuibikinnitusasutusele tuleb esitada usaldusvairsed tdendid selle kohta, et iga mootorit, mis on punkti
2.6.3.1.2 kohaselt katsetamiseks valitud, on kasutatud igal aastal sarnasel viisil ja sarnases ulatuses
vastavate liidu turule lastud mootoritega. Sobivad tdendid vdivad olla tavapirast kulumist niitavad
omadused, kasutusandmed ning andmed hoolduse ja tarbitud kiituse kohta.

2.6.3.1.3. Kui tootja ei suuda punktide 2.6.3.1.1 ja 2.6.3.1.2 ndudeid tiita, sest ndutava valmistamisaastaga
viljaspool teid kasutatavate liikkurmasinate mootorid ei ole kittesaadavad vdi kasutamise kohta ei ole
piisavalt tdendeid, kiidab tiitibikinnitusasutus heaks punktis 2.6.2.2 sitestatud nelja-aastasel perioodil
pohineva katsekava muudatuse. Sel juhul vihendatakse punkti 2.6.2.2 kohaselt katsetatavate mootorite
koguarvu punktide 2.6.3.1.1 ja 2.6.3.1.2 kohaselt juba katsetatud ja teatatud mootorite arvu vorra.
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Joonis 2

Kasutusaegse seire katse nduetele vastavad mootorid viljaspool teid kasutatavate liikkurmasinate
vanuse pohjal

Year of
ISM test
2026
2025
2024
2023 // //
2017 2018 2019 2020 2021 2022 2023 2024
Year of Stage V non-road mobile machinery production
2.6.4. Kasutusaegse seire rithmad O ja P

Eligible engines
for ISM test

Point
2.7:3:1.2

W%

Point
27344

Tootja valib iga kasutusaegse seire rithma jaoks ithe punktis 2.6.2 kirjeldatud katsekavadest. Kui valitakse
punktis 2.6.2.1 sdtestatud katsekava, peab tootjatel olema voimalik kasutada sama kasutusaegse seire
rithma piires punktis 2.6.4.1 kirjeldatud 1abisdidumdddiku niidul pdhinevat katsekava.

Kui tootja valib punktis 2.6.2.1 sitestatud menetluse, on ndutav tabeli 5, mitte tabeli 3 kohane
kogunenud kasutusaeg.

Tabel 5

% heite piisimisaja viirtusest kasutusaegse seire rithmade O ja P puhul

Rithm c d
0) 20 55
p 10 40
2.6.4.1. Viljaspool teid kasutatavate litkurmasinate labisdidumoddiku ndidul phinev katsekava

2.6.4.1.1.  Katsetatakse kasutusaegse seire rithma kuuluvat x mootorit, mille puhul viljaspool teid kasutatava
litkkurmasina labisdidum&ddiku ndidu kohane kogunenud kasutusaeg on alla ¢ (km) vastavalt tabelile 4 ja
tabelile 6. Katsetulemused tuleb esitada tiibikinnitusasutusele 26. detsembriks 2024.

2.6.4.1.2. Katsetatakse kasutusaegse seire rithma kuuluvat x mootorit, mille puhul viljaspool teid kasutatava
liikurmasina libisdidumdddiku ndidu kohane kogunenud kasutusaeg on iile d (km) vastavalt tabelile 4 ja
tabelile 6. Katsetulemused tuleb esitada tiiiibikinnitusasutusele 26. detsembriks 2026.
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Tabel 6

Kasutusaegse seire rithmade O ja P kogunenud kasutusaeg

Rithm Mootoritodmaht (cm?) ¢ (km) d (km)
(0] Kaik 1600 4400
P <100 1350 5400

> 100 2700 10 800

8) Punkti 2.6.4.1.2 jirele lisatakse jargmised punktid 2.6.5 ja 2.6.6:

,2.6.5. Tootja voib teha rohkem katseid ja esitada teavet rohkemate katsete kohta kui need, mis on kehtestatud
punktides 2.6.1, 2.6.2, 2.6.3 ja 2.6.4 sitestatud katsekavades.

2.6.6. Sama mootori mitmekordne katsetamine selleks, et esitada andmed punktide 2.6.1, 2.6.2, 2.6.3 ja 2.6.4
kohaste jdrjestikuste kogunenud kasutusaja etappide kohta, on soovituslik, kuid mitte kohustuslik.

9) Punkt 3.3.2 asendatakse jirgmisega:

,3.3.2. temperatuur on 266 K (=7 °C) voi kdrgem, vilja arvatud kasutusaegse seire rithma O puhul, mille puhul see on
253 K (- 20 °C) voi korgem, ning mitte iile temperatuuri, mis mairatakse jargmise valemi abil konkreetse
atmosfddrirdhu korral:

T=-0,4514*(101,3 - py) + 311
kus:
— Ton timbritseva 8hu temperatuur (K);
— pp, on atmosfairirdhk (kPa).”

10) Punkt 3.4.2 asendatakse jargmisega:

,3.4.2. Punkti 3.4 nduetele vastavuse tdendamiseks tuleb vdtta proovid ja sdilitada neid vihemalt tihe jargmise
ajavahemiku [6puni, olenevalt sellest, kumb on lithem:

a) 12 kuud pirast katse 1opetamist voi
b) 1 kuu pérast seda, kui tootja on vastava katsearuande tiiiibikinnitusasutusele esitanud.

11) Punkti 3.5 jirele lisatakse jargmine punkt 3.6:

,3.6. Kui katsetamine toimub viljaspool liitu, peab tootja esitama tiiiibikinnitusasutusele tdendid selle kohta, et
jargmised tingimused on kooskdlas katsetingimustega, mis kehtiksid viljaspool teid kasutatava likkurmasina
suhtes liidus katsetamise korral:

a) viljaspool teid kasutatava liikurmasina kasutamine;
b) timbritseva keskkonna tingimused;
¢) madirdeoli, kiitus ja reagent ning
d) tootingimused.”
12) Punkt 4.1.1 jdetakse vilja.

13) Punkt 4.2.2 asendatakse jargmisega:

,4.2.2. Kombineeritud andmevdtu taotlemisel peavad olema tdidetud jirgmised lisanduded:
a) erinevad talitlustsiiklid saadakse sama viljaspool teid kasutatava liikurmasina ja mootori kasutamisega;

b) kombineeritud andmevdtt timbritseva Shu temperatuuril ile 273,15 K tehtud katsete kdigus peab
sisaldama kuni kolme talitlustsiiklit;
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¢) kombineeritud andmevdtt iimbritseva Shu temperatuuril 273,15 K voi madalamal temperatuuril tehtud
katsete kaigus peab sisaldama kuni kuut talitlustsiiklit;
d) maksimaalne aeg esimese ja teise talitlustsiikli vahel on 72 tundi;
e) kombineeritud andmevdttu ei kasutata, kui esineb 2. liite punktis 8 tdpsustatud mootoririke;
f) kombineeritud andmevétu nduetele vastamiseks peab kasutusaegse seire katse iga talitlustsiikkel sisaldama
jargmist minimaalset toomahtu (kWh) voi CO, massi (grammides tsiikli kohta):

i) kasutusaegse seire rithmade A ja C mootorite puhul vihemalt iiks kuumkiivitusega NRTC vordlustoo
voi CO, vordlusmass;

ii) kasutusaegse seire rithma H mootorite puhul vihemalt iiks LSI-NRTC vordlustos voi CO,
vordlusmass;

ili) koikide teiste kasutusaegse seire rithmade mootorite puhul vihemalt itks pisitsiikli vordlustoo voi CO,
vordlusmass, mis on kindlaks médratud 9. liites sitestatud meetodiga.

iv) mootoritel, mille puhul tehakse kasutusel olevate sdidukite seirekatsed temperatuuril 0 °C vi alla selle,
vihemalt kolm neljandikku vordlustoost voi CO, vordlusmassist esimese talitlustsiikli jooksul ning
vihemalt pool piisikatsetsiikli vordlustodst voi CO, vordlusmassist jargmiste talitlustsiiklite jooksul,
mddratuna 9. liites sitestatud meetodil.

Mootoritiiiipkonda kuuluva mootoritiiiibi kasutusaegsel katsetamisel kasutatakse algmootoritiiiibi

vordlusvaartust;

g) enne talitlustsiiklite thendamist viiakse iga talitlustsiikli puhul eraldi ellu kogu vajalik eeltootlemine
vastavalt punktis 6.3 sitestatud nduetele;
h) kombineeritud andmevdtu talitlustsiiklid iihendatakse kronoloogilises jirjekorras, vottes arvesse koiki
andmeid, mida alapunkt f ei vilista;
i) kombineeritud andmevdttu kisitatakse ithe kasutusaegse seirekatsena;
j) kogu kombineeritud andmevdtu suhtes kohaldatakse punktis 6.4 sitestatud toGtamise siindmuste
kindlaksmadramist ja punktis 8 sitestatud arvutusi.”
14) Punkti 4.2.2 jdrele lisatakse jirgmine punkt 4.3:
»4.3. Ajutine signaalikadu
Parameetrite registreerimisega tuleb saavutada vihemalt 98 % tiielikud andmed, mis tihendab, et igas
talitlustsiiklis voib jitta registreerimata kuni 2 % andmetest ajavahemike kohta, mis ei tileta 30 jérjestikust
sekundit, kui algsel andmete registreerimisel esines iiks voi mitu tahtmatut ajutist signaalikadu. Signaali ei tohi
kaotada iihegi talitlustsiikli eeltootlemisel, kombineerimisel ega jirelto6tlemisel.
15) Punktid 5 kuni 5.2.2 asendatakse jargmisega:
,5. Elektroonilise juhtarvuti andmevoog
5.1. Elektroonilise juhtarvuti ja andmesideliidesega mootorid edastavad andmevoo teabe mddteseadmetesse voi
PEMSi andmeregistraatorisse kooskdlas 7. liites sitestatud nduetega.
5.2. Enne kasutusaegset katset tuleb kontrollida 7. liites ndutud mddtmisandmete kittesaadavust.”
16) Punkti 5.2 jirele lisatakse punktid 5.3-5.4:

,5.3. Elektroonilise juhtarvuti podrdemomendi signaali nduetele vastavust kontrollitakse kasutusaegse seire ajal 6.
liites sitestatud meetodi kohaselt.

5.4. Kui elektroonilise juhtarvuti ja andmesideliidesega mootor ei vdimalda téita punktides 5.1, 5.2 ja 5.3 sdtestatud
nodudeid, kohaldatakse punkti 1.4.
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17) Punkt 6.4 asendatakse jirgmisega:

,0.4. Tootjad peavad jirgima 4. liites sdtestatud menetlusi, et médrata gaasiliste saasteainete heitearvutuste jaoks
parast viljaspool teid kasutatavatele litkurmasinatele paigaldatud mootorite PEMSi abil tehtavat kasutusaegset
seirekatset kindlaks to6tamise ja mittetdotamise siindmused.”

18) Punkti 6.4 jarele lisatakse jargmised punktid 6.5 ja 6.6:

,6.5. Kui kasutatakse kombineeritud andmevottu, kohaldatakse punktide 6.1-6.3 ndudeid punkti 4.2.2 kohaselt
eraldi iga talitlustsiikli suhtes enne talitlustsiiklite thendamist. Punktis 6.4 sitestatud toOtamise ja
mittetdotamise siindmuste kindlaksmadramist ja punktis 8 sdtestatud arvutusi kohaldatakse kogu
kombineeritud andmevdtu suhtes.

6.6. Joonisel 3 on esitatud kasutusaegse seire koik etapid, sealhulgas kavandamine, PEMSi ettevalmistamine ja
paigaldamine, katsemenetlused, andmete eeltd6tlemine, andmete arvutused ja valideerimine.
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Joonis 3
Kasutusaegse seire koigi etappide skeem
-~ REFERENCES -
| Create/amend plan |< A
| Submit plan |
Annex
Annex Pt 3.2 Determlne-NRMM
operation
Annex Pts 1.3,3.4
& App. 2Pt 3 Prepare NRMM
" AnnexPts6.1, Y
6.2, App. 1 & App. . . ; I
2 Pta Prepare & install PEMS Where applicable (Annex Point 4.2)
_____________________ »l -
Annex Pts 4, 5, + + +
6.2, 8App. 2Pts | Conduct test sequence | 7'\ | Conduct test sequence | ¢ | Conduct test sequence |<_M

Annex Pts 4.1,
4.2.2(c), 4.2.2(e)
& App. 2Pt 8

Annex Pts 4.2.2(f),
4.3,6.3 & App. 3

3.1&3.2

Annex Pts 4.2.2(i),
6.4 & App. 4

Annex Pts 8 &
App. 5

Annex App. 5 Pt
2228&23.1

App.5

Annex Pts 3.4.2,
7,10.2 & App. 8

Sequence
void?

Identify working and
non-working events
A 4

Calculate result 1. (working
events and valid windows)

NO

Calculate result 2.

v

| Submit results

Retain data & fluid
samples

19) Punktid 7 ja 8 asendatakse jargmisega:

,7. Katseandmete kittesaadavus

Andmeid ei tohi punkti 6 nduete tditmiseks kasutatava(te)s katsete toorandmete faili{de)s muuta ega sealt
kustutada. Tootja peab siilitama katsete toorandmete faili (faile) vihemalt 10 aastat ning tegema selle (need)
taotluse korral tiitibikinnitusasutusele ja komisjonile kattesaadavaks.
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8. Arvutused

Tootjad peavad jirgima 5. liites sdtestatud menetlusi gaasiliste saasteainete heitearvutuste tegemiseks viljaspool
teid kasutatavatele litkurmasinatele paigaldatud mootorite kasutusaegsel seirel, mida teostatakse PEMSi abil.

8.1. Selliste elektroonilise juhtarvutiga mootorite puhul, millel on andmesideliides, mis peaks véimaldama koguda
mootori poordemomendi ja poorlemissageduse andmeid vastavalt 7. liite tabelile 1, tuleb arvutused teha ja
tulemused esitada nii toopdhise kui ka CO, massi pohise meetodi alusel. Kigil muudel juhtudel tuleb arvutused
teha ja tulemused esitada ainult CO, massi pohise meetodi alusel.

8.2. Igal juhul tehakse arvutused kaks korda parast kiesoleva lisa punkti 6.3 kohast andmete eelt66tlemist:

a) esimest korda, kasutades iiksnes kdesoleva lisa punkti 6.4 kohaselt kindlaks mairatud to6tamise siindmusi ja
kehtivaid aknaid, ning

b) teist korda, kasutades koiki andmeid, mida kdesoleva lisa punkt 6.3 ei vilista, ilma et seejuures kohaldataks
kiesoleva lisa punkti 6.4 ning ilma et vilja jdetaks 5. liite punktide 2.2.2 ja 2.3.1 kohased kehtetud aknad.”

20) 1. liidet muudetakse jargmiselt:
a) punkti 1 alapunkt b asendatakse jargmisega:
,b) heitgaasivoolumddtur (EFM), mis pohineb keskmistava Pitot’ toru pShimdttel vdi samavairsel pohimdttel,
vélja arvatud juhul, kui rakendada v&ib kaudset heitgaasivoolu md6tmist, nagu lubatud 2. liite punkti 1 tabeli

markusega 3;

b) punktid 2 kuni 2.2.2 asendatakse jirgmisega:
,2.  Nouded mooteseadmetele

2.1. Modteseadmed peavad vastama komisjoni delegeeritud mairuse (EL) 2017/654 (¥) VI lisa punktis 8.1
esitatud kalibreerimis- ja talitluskontrollinduetele, vilja arvatud punktides 2.1.1 ja 2.1.2 sitestatud
juhtudel. Erilist tihelepanu pooratakse jargmistele toimingutele:

a) PEMSi vaakumi poole lekke kontrollimine vastavalt delegeeritud maaruse (EL) 2017654 VI lisa punktile
8.1.8.7;

b) gaasianaliisaatori ndidu ning andmete ajakohastamise ja registreerimise kontrollimine vastavalt
delegeeritud maaruse (EL) 2017/654 VI lisa punktile 8.1.5.

2.1.1. Delegeeritud mairuse (EL) 2017/654 VI lisa tabelites 6.4 ja 6.5 sitestatud gaasianaliisaatori lineaarsuse
kontrolli ja NO,-NO-konverteri muundamise kontrolli minimaalse sageduse perioodi voib pikendada
kolme kuuni.

2.1.2. Heitgaasivoolumddturi talitlus- ja kalibreerimiskontrollide miinimumsageduse ning nende kontrollide
iiksikasjad mairab kindlaks seadme tootja.

2.2.  Modteseadmed peavad vastama delegeeritud madruse (EL) 2017/654 VI lisa punktis 9.4 sitestatud
spetsifikatsioonidele.

(*) Komisjoni 19. detsembri 2016. aasta delegeeritud mairus (EL) 2017/654, millega tdiendatakse Euroopa
Parlamendi ja ndukogu mdirust (EL) 2016/1628 viljaspool teid kasutatavate liikurmasinate sisepdlemis-
mootorite heite piirnormide ja tiiiibikinnitusega seotud tehniliste ja tildnduete osas (ELT L 102, 13.4.2017,
lk 1).%

¢) punkti 2.2 jirele lisatakse jargmised punktid 2.3 ja 3:

,2.3. Mooteseadmete kalibreerimiseks kasutatavad analiiiitilised gaasid peavad vastama delegeeritud méaaruse (EL)
2017/654 VI lisa punktis 9.5.1 sitestatud nduetele.
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3.

3.1.

No&uded iilekandetorule ja proovivdtturile

Ulekandetoru peab vastama delegeeritud maaruse (EL) 2017/654 VI lisa punktis 9.3.1.2 sitestatud nduetele.

3.2. Proovivdttur peab vastama delegeeritud maaruse (EL) 2017/654 VI lisa punktis 9.3.1.1 sitestatud nduetele.

21) 2. liidet muudetakse jargmiselt:

a) punktid 1 kuni 4.1 asendatakse jirgmisega:

» L.

1.1.

1.2.

1.3.

Katseparameetrid

Gaasiliste saasteainete heited, mida kasutusaegse seirekatse ajal mdddetakse ja mis registreeritakse, on
jargmised: stisinikkmonooksiid (CO), siisivesinike koguheide (HC) ja limmastikoksiidid (NO,). Lisaks
mé&ddetakse 5. liites kirjeldatud arvutuste tegemiseks siisinikdioksiidi (CO,) kogust.

Kui tootja tdendab tiiiibikinnitusasutusele, et mitme véljalasketoru voolu kombineerimine ei ole otstarbekas
ning igasse torusse heitgaase paiskavate mootoriosade tehniline konfiguratsioon ja talitlus on sarnased, siis
piisab iihe viljalasketoru heite ja heitgaasi massivooluhulga modtmisest. Sel juhul korrutatakse 5. liites
sitestatud arvutuste tegemisel hinnatavast véljalasketorust périt heite massivooluhulga hetkevairtus
viljalasketorude koguarvuga, et saada mootori heite kogu massivooluhulga hetkeviirtus.

Kasutusaegse seirekatse ajal moddetakse ja registreeritakse tabelis esitatud parameetreid andmevdtu-
perioodil, mis on vordne 1 sekundiga voi sellest lithem:

Tabel
Katseparameetrid
Parameeter Uhik (Y Allikas
HC kontsentratsioon (%) ppm Gaasianaliisaator
CO kontsentratsioon (%) ppm Gaasianaliisaator
NO; kontsentratsioon (%) ppm Gaasianaliisaator
CO, kontsentratsioon (%) ppm Gaasianaliisaator
Heitgaasi massivooluhulk (}) kg/h Heitgaasivoolumdotur
Heitgaasi temperatuur (*) K Heitgaasivoolumddtur voi
elektrooniline juhtarvuti voi
andur
Umbritseva 6hu temperatuur (%) K Andur
Umbritseva dhu rohk kPa Andur
Suhteline niiskus % Andur
Mootori poordemoment () () Nm Elektrooniline juhtarvuti voi
andur
Mootori poorlemissagedus (') p/min Elektrooniline juhtarvuti voi
andur
Mootori kiitusevool (') gfs Elektrooniline juhtarvuti voi
andur
Mootori jahutusvedeliku temperatuur (%) K Elektrooniline juhtarvuti voi
andur
Mootori sisselaskedhu temperatuur K Elektrooniline juhtarvuti voi
andur
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Viljaspool teid kasutatava litkurmasina laiuskraad kraad GPS (valikuline)

Viljaspool teid kasutatava likkurmasina pikkuskraad kraad GPS (valikuline)

(") Kui olemasolevas andmevoos kasutatakse teistsuguseid tihikuid kui tabelis ndutud, teisendatakse see andmevoog 3.
liites sitestatud andmete eeltootlemise kiigus ndutud tihikuteks.

() Moddetud voi korrigeeritud niiskel alusel.

() Kasutatakse heitgaasi massivooluhulga otsest mddtmist, vilja arvatud juhul, kui kehtib iiks jargmistest:

a) viljaspool teid kasutatavale liikurmasinale paigaldatud heitgaasisiisteem lahjendab heitgaasi dhuga heitgaasivoo-
lumo6turi voimalikust paigalduskohast iilesvoolu. Sel juhul tuleb votta heitgaasiproov lahjenduspunktist iilesvoolu;

b) viljaspool teid kasutatavale likkurmasinale paigaldatud heitgaasisiisteem suunab osa heitgaasist viljaspool teid
kasutatava liikurmasina muusse ossa (nt soojendamiseks) heitgaasivoolumddturi vdimalikust paigalduskohast
tilesvoolu;

¢) katsetatav mootor on vordlusvdimsusega iile 560 kW voi paigaldatud siseveelaevale voi raudteesdidukile ning tootja
tdendab tiiibikinnitusasutusele, et heitgaasivoolumddturi paigaldamine on otstarbetu kas viljalaskeava suuruse voi
paigutuse tottu vdljaspool teid kasutataval lifkurmasinal;

d) SMB-kategooria mootorite puhul tdendab tootja tiiiibikinnitusasutusele, et heitgaasivoolumddturi paigaldamine on
otstarbetu viljalaskeava paigutuse tottu viljaspool teid kasutataval litkurmasinal.

Sel juhul, kui tootja suudab tiitibikinnitusasutusele esitada kindlaid tdendeid elektroonilise juhtarvutiga hinnatud kiituse

massivooluhulga ja mootori diinamomeetri katsestendil mdddetud kiituse massivooluhulga vahelise korrelatsiooni

kohta, vdib heitgaasivoolumddturi vilja jtta ja kasutada kaudset heitgaasi vooluhulga mddtmist (kiituse ja
sisselaskedhu vooluhulga voi kiituse vooluhulga ja siisinikubilansi pohjal).

(*) 4. liite punkti 2.2.2 kohasele pikaajalisele mittetootamise sindmusele jirgneva stardifaasi kestuse kindlaksmaa-
ramiseks mootori puhul, millel on NO, vihendamiseks kasutatav jdreltootlussiisteem, mdddetakse heitgaasi
temperatuuri talitlustsiikli ajal 30 cm kaugusel NO, vidhendamiseks kasutatava jireltootlussiisteemi viljalaskeavast.
Kui anduri paigaldamisega 30 cm kaugusele kahjustataks jareltootlust, paigaldatakse andur nimetatud kohale nii
lahedale, kui on praktiliselt voimalik.

() Kasutage timbritseva 6hu temperatuuri andurit voi sisselaskedhu temperatuuri andurit. SisselaskeShu temperatuuri
anduri kasutamine peab vastama punkti 5.1 teises 16igus sitestatud nduetele.

(®) Registreeritav vddrtus on kas a) kasulik poordemoment voi b) kasulik poordemoment, mis arvutatakse mootori
tegeliku osamomendi, hd6rdemomendi ja vordluspoérdemomendi véartuste pohjal vastavalt 7. liite punktis 2.1.1
sdtestatud standarditele. Kasuliku poordemomendi aluseks on mootori korrigeerimata kasulik poordemoment,
mille puhul on arvesse vdetud ka heitekatse jaoks paigaldatavaid seadmeid ja lisaseadmeid vastavalt delegeeritud
madruse (EL) 2017/654 V1 lisa 2. liitele.

() Ei ole ndutav kdesoleva méiruse kohaselt katsetatavate mootorite puhul, mille juurde ei kuulu andmesideliidest, mis
vodimaldaks neid andmevooge edastada.

() Ohkjahutusega mootorite puhul registreeritakse jahutusvedeliku temperatuuri asemel —temperatuur
rakendusméidruse (EL) 2017/656 Ilisa 3. liite C osa punktis 3.7.2.2.1 nimetatud vordluspunkti asukohas.

2. Katse kestus

2.1.  Katse kestus, mis hdlmab kdiki talitlustsiikleid, peab olema piisavalt pikk, et saavutada jargmised tootamise
sindmused:

a) kasutusaegse seire rithmade A ja C mootorite puhul viie- kuni seitsmekordne vordlustoé (kWh), mis on
tehtud tiiibikinnituskatse NRTC kuumkaivitustsiiklis, voi viie- kuni seitsmekordne CO, vordlusmass
(grammides tsiikli kohta), mis on saavutatud titibikinnituskatse NRTC kuumkdivitustsiiklis, nagu on
tapsustatud rakendusméaruse (EL) 2017/656 IV lisas esitatud mootoritiiiibi vdi mootoritiitipkonna ELi
tiriibikinnitustunnistuse lisandi punktides 11.3.1 ja 11.3.2;

b) kasutusaegse seire rithma H mootorite puhul viie- kuni seitsmekordne tiiiibikinnituskatse LSI-NRTC
jooksul tehtud vordlustoé (kWh) voi viie- kuni seitsmekordne CO, vordlusmass (grammides tsiikli
kohta), mis on saavutatud tiiiibikinnituskatse LSI-NRTC jooksul, nagu on tdpsustatud rakendusméaruse
(EL) 2017/656 1V lisas esitatud mootoritiiiibi v6i mootoritiiiipkonna ELi tiiibikinnitustunnistuse lisandi
punktides 11.3.1ja 11.3.2;

¢) kasutusaegse seire rithmade E, I, O ja P mootorite puhul kolme- kuni viiekordne kohaldatav vordlustoo
(kWh) v6i CO, vordlusmass (grammides tsiikli kohta), mis on kindlaks médratud tiiibikinnituskatse
tulemuse pdhjal, kasutades 9. liites esitatud meetodit;
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d) selliste kasutusaegse seire rithmade mootorite puhul, mida ei ole loetletud alapunktides a, b voi ¢, viie-
kuni seitsmekordne kohaldatav vordlusto6 (kWh) voi CO, vordlusmass (grammides tsiikli kohta), mis
on midratud kindlaks tiiiibikinnituskatse tulemuste pdhjal, kasutades 9. liites sitestatud meetodit.

2.2.  Koéik andmed, mis on kogutud koikide talitlustsiiklite jooksul, esitatakse kronoloogiliselt, isegi kui punkti
2.1 alapunktides a-d sdtestatud maksimaalne t66maht voi CO, mass on iiletatud. Sel juhul kehtib
kdesoleva mairuse 5. liites sitestatud arvutuste tegemisel jargmine:

a) kui to6tamise siindmuste t66 maht vdi CO, vordlusmass iiletab seda maksimumi, jietakse arvutustest
vilja ajavahemiku 16pp, mille jooksul maksimumi iiletatakse, ning

b) kdesoleva mdiruse lisa punkti 10 kohased kasutusaegse seirekatse tulemused esitatakse eelnimetatud
piiratud arvutuse tulemustena.

3. Viljaspool teid kasutatavate liikurmasinate ettevalmistamine

Kiesoleva lisa punkti 1.3 kohaselt katsetamiseks valitud mootoriga viljaspool teid kasutatava lilkurmasina
ettevalmistamine peab hdlmama vihemalt jargmist:

a) mootori kontroll: tuvastatud probleemid tuleb pédrast nende lahendamist registreerida ja esitada
tiiibikinnitusasutusele;

b) vajaduse korral 6li, kiituse ja reagendi vahetamine, kui puuduvad dokumenteeritud tdendid selle kohta,
et konealune vedelik vastab mootoritiiiibi suhtes kohaldatavas tiiiibikinnituse teabepaketis esitatud
spetsifikatsioonile, ning kui see on praktiliselt ja majanduslikult teostatav;

¢) elektroonilise juhtarvuti ja andmesideliidesega varustatud mootorid peavad vastama kidesoleva lisa
punktile 5.

4. Mobiilse heitemdtmissiisteemi paigaldamine

4.1.  Paigalduspiirangud

4.1.1. Mobiilse heitemddtmissiisteemi paigaldamine ei tohi mdjutada viljaspool teid kasutatavate liikurmasinate
gaasiliste saasteainete heidet ega nende masinate talitlust.

4.1.2. Paigaldamisel tuleb tiita kohalikke ohutuseeskirju ja kindlustusndudeid ning jirgida mobiilse heitemdot-
missiisteemi, mddteseadmete, iilekandetoru ja proovivdtturi valmistaja juhiseid.

4.1.3. Kui kasutusaegse seire rithmade M ja N mootorite puhul ei ole mobiilseid heitemddtmissiisteeme vdimalik
paigaldada ilma raudteevdrgus kehtivat veeremi gabariiti iiletamata, hdlmab kiesoleva lisa punkti 3.2.2
kohaldamine raudteesdiduki katsetamist paigalseisu ajal, kasutades tootja mdairatud ja taibikinnitusa-
sutusega kokkulepitud tiiiipilist katsetootsiiklit.

4.1.4. Kasutusaegse seire rithmadesse E, I, O ja P kuuluvate mootorite puhul vdib mootori viljaspool teid
kasutatavast litkurmasinast eemaldada ja teha kasutusaegse seirekatse ditnamomeetri katsestendil. Sellisel
juhul kehtib jargmine:

a) mootor koos kogu heitekontrollisiisteemiga eemaldatakse viljaspool teid kasutatavast litkurmasinast ja
paigaldatakse diilnamomeetri katsestendile ilma heitekontrollisiisteemi kohandamata;

b) tiiiibikinnitusasutusele ei ole vaja tdendada, et kdesoleva lisa punkti 3.2.1 ndudeid ei ole vdimalik tiita;
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¢) olenemata alapunktidest a ja b tehakse kasutusaegne seirekatse vastavalt kdesolevale méddrusele;

d) kord, mille kohaselt mootor eemaldatakse viljaspool teid kasutatavatelt liikkurmasinatelt ja paigaldatakse
katsekambrisse, et jiljendada viljaspool teid kasutatavate liikurmasinate kasutamist, lepitakse enne
kasutusaegse seirekatse tegemist kokku tiitibikinnitusasutusega;

e) kasutatakse tiitipilist katsetootsiiklit, mille maarab tootja ja mis lepitakse kokku titibikinnitusasutusega
vastavalt kdesoleva lisa punktile 3.2.2;

f) alapunkti e kohane katsetootsiikkel hélmab poorlemissageduste ja koormuste vahemikku, mis on
kooskdlas valitud masina tegeliku kasutamisega. Selle vahemiku kindlaksmairamise meetodite hulka
kuulub muu hulgas ithe v8i mitme tegelikult kasutatava vorreldava masina kiitamisandmete
registreerimine;

g) et teha kindlaks, mil mairal mobiilse heitemddtmissiisteemi kasutamisel saadud tulemused erinevad
katsestendi siisteemi kasutamisel saadud tulemustest, voib diinamomeetri katsestendil mobiilse
heitemddtmissiisteemi  abil tehtud kasutusaegse seire modtmisi tdiendada samal ajal tehtud
modtmistega, milleks on kasutatud katsestendi seadmeid ja heitemddtmissiisteemi, mis vastavad
delegeeritud maaruse (EL) 2017/654 VI lisa punkti 9 nduetele ja mida kasutatakse vastavalt nimetatud
lisa punkti 8 nduetele;

h) kdesoleva lisa punktide 6, 7, 8 ja 10 ndudeid kohaldatakse ka kdikide samaaegsete alapunkti g kohaste
modtmiste suhtes ning katseandmed ja katsearuanne peavad hdlmama neid mootmisi.

b) punkt 4.6 asendatakse jargmisega:

,4.6. Andmeregistraator

Elektroonilise juhtarvuti andmete kasutamise korral ithendatakse andmeregistraator mootori elektroonilise
juhtarvutiga, et registreerida 7. liite tabelis 1 esitatud kittesaadavad mootoriparameetrid, ja kui see on
kohaldatav, 7. liite tabelis 2 esitatud mootoriparameetrid®;

¢) punkt 5.1 asendatakse jirgmisega:

,5.1. Umbritseva 3hu temperatuuri mddtmine

Umbritseva dhu temperatuuri tuleb mddta vihemalt talitlustsiikli alguses ja [5pus. Mddtmine peab toimuma
viljaspool teid kasutatavast lilkurmasinast moistlikul kaugusel. Mootori sisselaskedhu temperatuuri
modtmiseks voib kasutada andurit vai elektroonilist juhtarvutit.

Kui sisselaskedhu temperatuuri kasutatakse timbritseva Shu temperatuuri hindamiseks, peab registreeritud
timbritseva Shu temperatuur olema sisselaskedhu temperatuur, mida on korrigeeritud tootja ette nahtud
tmbritseva 6hu ja sisselaskedhu temperatuuri vahelise nominaalse nihkega.*;

d) punktid 6 kuni 8.2 asendatakse jirgmisega:

0.

6.1.

6.2.

Kasutusaegse seirekatse andmete registreerimine

Enne talitlustsiiklit

Gaasiliste saasteainete heiteproovide votmine, heitgaasi parameetrite mddtmine ning mootori ja imbritseva
keskkonna andmete registreerimine peavad algama enne mootori kdivitamist.

Talitlustsiikli ajal

Gaasiliste saasteainete heiteproovide vdtmine, heitgaasi parameetrite md6tmine ning mootori ja imbritseva
keskkonna andmete registreerimine peavad jitkuma mootori kogu tavapirase tootamisaja jooksul.
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Mootori vdib seisma jatta ja kaivitada, kuid gaasiliste saasteainete heiteproovide votmine, heitgaasi
parameetrite mddtmine ning mootori ja timbritseva keskkonna andmete registreerimine peavad jitkuma
kogu kasutusaegse seire talitlustsiikli jooksul.

6.3.  Pirast talitlustsiiklit

Kasutusaegse seire talitlustsiikli 16ppedes jdetakse piisavalt aega, kuni moodub modteseadmete ja
andmeregistraatori reageerimisacg. Mootori voib seisata enne voi parast andmete registreerimise 16ppemist.

7. Gaasianaliisaatorite kontrollimine

7.1. Nullpunkti seadistuse perioodiline kontrollimine talitlustsiikli ajal

Kui see on praktiline ja ohutu, v6ib gaasianaliisaatorite nullpunkti seadistust kontrollida talitlustsiikli ajal iga
kahe tunni jarel.

7.2. Nullpunkti seadistuse perioodiline korrigeerimine talitlustsiikli ajal

Punkti 7.1 kohaselt teostatud kontrollide kdigus saadud tulemusi voib kasutada nullitriivi korrigeerimiseks
asjaomase talitlustsiikli ajal.

7.3.  Triivi kontrollimine parast talitlustsiiklit

Triivi kontrollitakse iiksnes siis, kui nullitriivi ei korrigeeritud talitlustsiikli ajal vastavalt punktile 7.2.

7.3.1. Gaasianaliisaatoritel tuleb hiljemalt 30 minutit pérast talitlustsiikli [6ppemist seadistada nullpunkt ja
mddteulatus, et kontrollida nende triivi vorreldes katse-eelsete tulemustega.

7.3.2. Gaasianaliisaatorite nullpunkti seadistuse, mddteulatuse ja lineaarsuse kontrollid tuleb teostada vastavalt
punktile 5.4.

8. Mootori voi masina rike

8.1.  Kui talitlustsiikli ajal tekib rike, mis mdjutab mootori t66d, ja:

a) pardadiagnostikasiisteem teavitab viljaspool teid kasutatava likkurmasina kiitajat sellest rikkest selgelt
visuaalse hoiatuse, tekstteate voi muu indikaatori kaudu voi

b) viljaspool teid kasutatav lilkurmasin ei ole varustatud rikkediagnostika- v&i hoiatussiisteemiga, kuid rike
on selgelt kuuldav voi nihtav,

tunnistatakse talitlustsiikkel kehtetuks.

8.2.  Koik rikked tuleb kdrvaldada enne mootori jargmist talitlustsiiklit.

22) 3. liite punktid 2-6 asendatakse jargmisega:
W2 Andmete viljajitmine
2.1. Ajutine signaalikadu
2.1.1.  Koik ajutise signaalikao juhtumid tuleb tuvastada.

2.1.2.  Koosksdlas lisa punktiga 4.3 voib igas talitlustsiiklis jitta registreerimata kuni 2 % andmetest ajavahemike
kohta, mis ei iileta 30 jdrjestikust sekundit, kui algsel andmete registreerimisel esines tiks v6i mitu tahtmatut
ajutist signaalikadu.
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2.1.3.  Kui katsetsiiklis esineb signaalikadusid, mille tdttu kaotatakse rohkem kui 2 % andmetest voi mille kestus on
pikem kui 30 jdrjestikust sekundit, loetakse kogu tsiikkel kehtetuks ja tehakse uus katse.

2.2. Mddtevahendite perioodiline kontroll

2.2.1.  Koik andmepunktid, mis on seotud gaasianaliisaatorite kontrollimisega vastavalt 2. liite punktile 7,
maédratakse kindlaks ja jdetakse vilja talitlustsiikli edasisest tootlemisest, vilja arvatud juhul, kui need on
vajalikud kéesoleva liite punkti 3 kohaseks triivi korrigeerimiseks.

2.3. Umbritseva keskkonna tingimused

2.3.1. Kindlaks tuleb mairata koik talitlustsiikli andmepunktid, mille puhul @imbritseva keskkonna tingimused ei
vasta kdesoleva lisa punktis 3.3 sitestatud nduetele.

2.3.2.  Kui kiesoleva liite punktis 2.3.1 nimetatud andmepunktide osakaal iiletab 1 %, tunnistatakse kogu tsiikkel
kehtetuks ja tehakse uus katse.

2.3.3.  Kui tmbritseva keskkonna tingimusi mdddetakse ainult katse alguses ja Idpus, tunnistatakse kogu
katsetsiikkel kehtetuks, kui iikskdik kumb modtmistest ei vasta lisa punktis 3.3 sitestatud nduetele.

2.4, Kiilmkiivitusandmed

Moddetud  gaasiliste saasteainete heiteandmed kiilmkdivituse ajal tuleb enne gaasiliste saasteainete
heitearvutuste tegemist vélja jitta.

2.4.1.  Vedelikjahutusega mootorid

Kehtivate mdddetud andmete registreerimine gaasiliste saasteainete heitearvutuste jaoks algab, kui mootori
jahutusvedeliku temperatuur tduseb esimest korda tasemele 343 K (70 °C) vdi kui mootori jahutusvedeliku
temperatuur stabiliseerub viieminutilise perioodi jooksul vahemikus +/— 2 K vdi kui katsete puhul, mis
tehakse imbritseva keskkonna temperatuuril 273,15 K, stabiliseerub mootori jahutusvedeliku temperatuur
viieminutilise perioodi jooksul vahemikus +/- 5 K, soltuvalt sellest, mis juhtub enne; igal juhul algab see
hiljemalt 20 minutit parast mootori kéivitamist.

2.4.2.  Ohkjahutusega mootorid

Kehtivate mdddetud andmete registreerimine gaasiliste saasteainete heitearvutuste jaoks algab pérast seda, kui
rakendusmairuse (EL) 2017/656 1 lisa 3. liite C osa punktis 3.7.2.2.1 nimetatud vdrdluspunktis mdddetud
temperatuur stabiliseerub viieminutilise perioodi jooksul vahemikus +/- 5 %; igal juhul algab see hiljemalt
20 minutit parast mootori kéivitamist.

3. Korrigeerimine triivi suhtes

3.1. Suurim lubatud triiv

Null- ja vordlusndidu triiv peab olema alla 2 % skaala maksimaalndidust kdige madalamas kasutatud
mddtepiirkonnas:

a) kui erinevus katse-eelsete ja katsejirgsete tulemuste vahel on alla 2 %, siis vdib médratud
kontsentratsioone kasutada korrigeerimata vdi voib neid korrigeerida triivi suhtes punkti 3.2 kohaselt;

b) kui erinevus katse-eelsete ja katsejirgsete tulemuste vahel on 2 % vdi suurem, siis tuleb mairatud
kontsentratsioone korrigeerida triivi suhtes punkti 3.2 kohaselt. Kui korrigeerimist ei tehta, tunnistatakse
katse kehtetuks.
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3.2. Korrigeerimine triivi suhtes

3.2.1.  Triivi suhtes korrigeeritud kontsentratsioonivaartus arvutatakse tehnilisi ja ildndudeid kisitleva delegeeritud
mdiruse (EL) 2017/654 VII lisa punktis 2.1 voi 3.5 sdtestatud nduete kohaselt.

3.2.2.  Erinevus pidurdamisega seotud gaasiliste saasteainete heite korrigeerimata ja korrigeeritud védrtuste vahel
peab jddma vahemikku + 6 % pidurdamisega seotud gaasiliste saasteainete heite korrigeerimata vdartustest.
Kui triiv on suurem kui 6 %, tunnistatakse katse kehtetuks.

3.2.2.1. Iga pidurdamisega seotud gaasiliste saasteainete heite vddrtus arvutatakse katsetsiikli gaasiliste saasteainete
heite integreeritud massi ja katsetsiikli ajal tehtud kogut66 jagatise pdhjal. Arvutus tehakse enne to6tamise
sindmuste kindlaksmaaramist vastavalt 4. liitele vdi gaasiliste saasteainete heitearvutuste tegemist vastavalt
5. liitele.

3.2.3.  Kui kasutatakse korrigeerimist triivi suhtes, tuleb gaasiliste saasteainete heite aruandluses kasutada gaasiliste
saasteainete heite puhul iiksnes triivi suhtes korrigeeritud tulemusi.

4, Ajaline vastavus
Et minimeerida gaasiliste saasteainete heite massi arvutamisel nihet, mis tuleneb erinevate signaalide

vahelisest ajalisest mahajddmusest, tuleb gaasiliste saasteainete heite arvutamiseks vajalikud andmed viia
ajalisse vastavusse vastavalt punktides 4.1-4.4 sitestatud nduetele.

4.1. Gaasianaliisaatorite andmed

Gaasianaliisaatorite andmed tuleb nduetekohaselt ajalisse vastavusse viia vastavalt delegeeritud médruse (EL)
2017/654 VI lisa punktis 8.1.5.3 sdtestatud nduetele.

4.2. Gaasianaliisaatorid ja heitgaasivoolumddturi (EFM) andmed

Gaasianaliisaatorite andmed tuleb nduetekohaselt viia vastavusse heitgaasivoolumddturi andmetega punktis
4.4 sdtestatud korras.

4.3. Mobiilse heitemddtmissiisteemi ja mootori andmed

Mobiilse heitemddtmissiisteemi (gaasianaliisaatorid ja EFM) andmed tuleb nduetekohaselt viia vastavusse
mootori elektroonilise juhtarvuti andmetega punktis 4.4 sitestatud korras.

4.4, Menetlus mobiilse heitemddtmissiisteemi andmete paremaks ajalisse vastavusse viimiseks
2. liite tabelis loetletud katseparameetrid jagatakse kolme eri kategooriasse:
1. kategooria: gaasianaliisaatorid (HC, CO, CO,, NO, kontsentratsioonid);
2. kategooria: heitgaasivoolumddtur (heitgaasi massivooluhulk ja heitgaasi temperatuur);

3. kategooria: mootor (pédrdemoment, poorlemissagedus, temperatuurid, kiitusekulu elektroonilise
juhtarvuti andmetel).

Iga kategooria ajalist vastavust kahe teise kategooriaga kontrollitakse kahe katseparameetrite kogumi vahelise
suurima  korrelatsioonikordaja leidmise teel. Kategooria koiki katseparameetreid nihutatakse, et
maksimeerida korrelatsioonitegurit. Korrelatsioonikordaja arvutamiseks kasutatakse jargmisi katsepara-
meetreid:

a) 1. ja 2. kategooria (gaasianaliisaatorite ja heitgaasivoolumddturi andmed) 3. kategooriaga (mootori
andmed): heitgaasi massivooluhulk heitgaasivoolumddturi alusel ja poordemoment elektroonilise
juhtarvuti alusel;

b) 1.kategooria 2. kategooriaga: CO, kontsentratsioon ja heitgaasi massivooluhulk;

) 1.kategooria 3. kategooriaga: CO, kontsentratsioon ja mootori kiitusevool.
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4.4.1.  Mootorite puhul, mille juurde ei kuulu andmesideliidest, mis vdimaldaks koguda elektroonilise juhtarvuti
andmeid vastavalt 7. liitele, jaetakse punkti 4.4 alapunktide a ja ¢ kohane korralatsioon vilja.

4.4.2.  Mootorite puhul, mille heitgaasi massivooluhulga otsest mddtmist 2. liite tabeli méarkuse 3 kohaselt ei
kasutatud, jaetakse punkti 4.4 alapunkti a kohane korrelatsioon vilja.

5. Andmete jirjepidevuse kontroll

5.1. Gaasianaliisaatorid ja heitgaasivoolumodturi (EFM) andmed

Kui mootori juurde kuulub andmesideliides, mis vdimaldab edastada kiitusevoolu andmeid vastavalt 7. liite
tabelile 2, kontrollitakse andmete jirjepidevust (heitgaasivoolumddturi mdddetud heitgaasi massivooluhulk
ja gaasi kontsentratsioonid) elektroonilises juhtarvutis mdddetud mootori kiitusevoolu ning delegeeritud
maédruse (EL) 2017/654 VII lisa punktis 2.1.6.4 osutatud menetluse alusel arvutatud mootori kiitusevoolu
korrelatsiooni abil.

Kiituse vooluhulga moddetud ja arvutatud véidrtuste kohta tuleb teha lineaarne regressioonanaliiils.
Kasutatakse vihimruutude meetodit jargmise kdige sobivama vdrrandiga:

y=mx +b,

kus:
— a) y on arvutatud kiituse vooluhulk [g/s];
— b) m on regressioonisirge tous;
— 0 x on mdddetud kiituse vooluhulk [g/s];
— d) b on regressioonisirge vabaliige y.

Tous (m) ja determinatsioonikordaja (r?) arvutatakse iga regressioonisirge jaoks eraldi. Kdnealust analiiiisi
soovitatakse teha vahemikus 15 % maksimaalsest vddrtusest kuni maksimaalse vddrtuseni, sagedusel 1 Hz
voi korgem. Katse kehtimiseks tuleb hinnata kaht jargmist kriteerjumi.

Tabel 1
Lubatud hilbed
Regressioonisirge tous, m 0,9-1,1 — soovitatav
Determinatsioonikordaja, r min 0,90 — kohustuslik
5.2. Elektroonilise juhtarvuti andmed poordemomendi kohta

Kui arvutustes tuleb kasutada elektroonilise juhtarvuti poordemomendi andmeid, kontrollitakse
elektroonilisest juhtarvutist saadavate po6rdemomendi andmete jérjepidevust, vorreldes elektroonilise
juhtarvuti po6rdemomendi maksimaalseid vadrtusi (kui on asjakohane) erinevatel mootori p6orlemissa-
gedustel mootori ametliku tiiskoormuse poordemomendi kdvera vastavate véartustega, ja vastavalt 6. liitele.

5.3. Kitusekulu pidurdamisel
Kui elektroonilise juhtarvuti andmed on kittesaadavad, kontrollitakse kiitusekulu pidurdamisel jargmiselt:
a) gaasiliste saasteainete heiteandmete (gaasianaliisaatori kontsentratsioonid ja heitgaasi massivooluhulga
andmed) pohjal arvutatakse kiitusekulu delegeeritud maaruse (EL) 2017/654 VII punktis 2.1.6.4

osutatud korra kohaselt;

b) elektroonilise juhtarvuti andmete p&hjal (mootori po6rdemoment ja poorlemissagedus) arvutatakse to6.
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5.4. Umbritseva 6hu rohk

Umbritseva dhu rohku vrreldakse GPSi andmetes osutatud kdrguse niitajaga, kui on olemas.

5.5. Tiiiibikinnitusasutus voib tunnistada katse kehtetuks, kui ta pole rahul andmete jirjepidevuse kontrolli
tulemustega.
6. Umberarvutus kuivalt niiskele gaasile

Kui kontsentratsiooni mdddetakse kuival alusel, siis arvutatakse see delegeeritud méddruse (EL) 2017/654 VII
punktis 2 voi 3 sitestatud menetluse kohaselt imber niiskele alusele.

7. NO, korrigeerimine niiskuse ja temperatuuri suhtes

Gaasianaliisaatoritega mdddetud NO, kontsentratsioone ei korrigeerita iimbritseva Shu temperatuuri ja
niiskuse suhtes.”

23) 4. liite punktid 2 ja 3 asendatakse jargmisega:
,2.  Mitteto6tamise siitndmuste kindlaksmiiramise menetlus

2.1. Mittetdotamise siindmused on siindmused, kus:

a) mootorite puhul, mille juurde ei kuulu andmesideliidest, mis vdimaldaks edastada poordemomendi ja
poorlemissageduse andmeid vastavalt 7. liite tabelile 1, hetkevoimsuse asendusvéidrtus, mis on kindlaks
mairatud 10. liites sitestatud korra kohaselt, voi

b) koigil muudel juhtudel mootori hetkevoimsus

on alla 10 % kasutusaegses seirekatses kasutatava mootoritiiiibi mootori vordlusvdimsusest, mis on
mddratletud médruse (EL) 2016/1628 artikli 3 punktis 26 ja mirgitud konealuse méidruse I lisas iga
mootori (alam)kategooria kohta.

2.1.1. Kidesoleva miidruse kohaselt katsetatavate mootorite puhul, mille juurde ei kuulu andmesideliidest, mis
voimaldaks edastada po6rdemomendi ja poorlemissageduse andmeid vastavalt 7. liite tabelile 1, arvutatakse
hetkevimsuse asendusvadrtus 10. liites kirjeldatud korra kohaselt, enne kui kohaldatakse kiesolevas liites
sdtestatud menetlust.

2.2.  Tehakse jirgmised tiiendavad sammud:

2.2.1. Mittetootamise siindmusi, mis on lihemad kui DO, peetakse tootamise siindmusteks ja need liidetakse
lihedalasuvatele tootamise siindmustele (vt DO vadrtusi tabelist 2).

2.2.2. Tootamise siindmusi, mis on lithemad kui DO ja mille lihedal asuvad mittetdotamise siindmused on pikemad
kui D1, peetakse mittetootamise siindmusteks ja need liidetakse lihedalasuvatele mitteto6tamise siindmustele
(vt D1 véartusi tabelist 2).

2.2.3. Mootorite puhul, millel on 2. liite tabeli mirkuse 4 kohane NO, vihendamiseks ja heitgaasi temperatuuri
mddtmiseks kasutatav jareltootlussiisteem, peetakse pikaajalistele mittetootamise sindmustele (> D2)
jargnevat stardifaasi samuti mittetdotamise siindmuseks seni, kuni heitgaas saavutab temperatuuri 523 K. Kui
heitgaas ei saavuta temperatuuri 523 K D3 minuti jooksul, peetakse koiki D3-le jirgnevaid siindmusi
tootamise siindmusteks (vt D2 ja D3 vairtusi tabelist 2).

2.2.4. Koikide mittetootamise stindmuste puhul peetakse siindmuse esimesi D1 minuteid to6tamise siindmuseks.

3. ,Masina t66“ tihistamise algoritm punkti 2 nduete rakendamiseks

Punkti 2 rakendatakse punktides 3.1-3.4 sitestatud jirjekorras.

3.1. 1. etapp. Tehke kindlaks ning jagage to6tamise ja mittetdotamise siindmusteks:
a) tehke kindlaks tootamise ja mittetootamise sindmused punkti 2.1 kohaselt;

b) arvutage mittetootamise siindmuste kestus;



8.12.2022 Euroopa Liidu Teataja L 316/25

¢) tahistage DO-st lithemad mittetootamise siindmused tootamise siindmustena;

d) arvutage tootamise stindmuste kestus.

3.2. 2. etapp. Liitke lithiajalised too6tamise stindmused (< DO) mittetootamise siitndmustega.

Tahistage mittetootamise stindmustena need DO-st lithemad tootamise siindmused, millele eelnevad ja
jargnevad iilejadnud mittetodtamise siindmused, mille kestus on pikem kui D1.

3.3. 3. etapp. Jitke vilja pikaajalistele mitteto6tamise stindmustele jirgnevad tootamise siindmused (stardifaas).

Kui kohaldatakse punkti 2.2.3, markige mittetdtamise siindmusteks pikaajalistele mittetootamise siindmustele
(> D2) jargnevad tootamise stindmused seni, kuni:

a) heitgaas saavutab temperatuuri 523 K voi
b) kulunud on D3 minutit,

olenevalt sellest, kumb leiab aset esimesena.

3.4. 4. etapp. Lisage tootamise siindmustele jirgnevad mittetdotamise stindmused.

Lisage mittetdotamise stindmuse D1 minutit iga toGtamise siindmuse [oppu selle to6tamise siindmuse osana.

Tabel 2

Parameetrite DO, D1, D2 ja D3 viirtused

Parameetrid Viirtus
DO 2 minutit
D1 2 minutit
D2 10 minutit
D3 4 minutit

24) 5. liite punktid 2.1-2.3.2 asendatakse jargmisega:
,2.1.  Keskmistamisakna meetod

2.1.1. Uldnduded

Keskmistamisaken on kasutusaegse seirekatse ajal kogu arvutatud andmehulga alamhulk, mille CO, mass v6i
t60 vordub vordluslabori katsetsiikli ajal mdddetud mootori CO, massi vdi tooga. Gaasiliste saasteainete
heite mass ja vastavustegurid arvutatakse lilkuva keskmistamisakna meetodi abil vordluslabori katsetsiikli
ajal moddetud vordlustoo (punktis 2.2 sitestatud menetlus) ja CO, vordlusmassi (punktis 2.3 sdtestatud
menetlus) pohjal.

Mootori vdimsuse sdltuvus ajast ja keskmistamisakna (alates esimest keskmistamisaknast) gaasiliste
saasteainete heide.

Arvutused tehakse vastavalt jargmistele alapunktidele:
a) 4. liite tingimustel vilja jaetud andmeid ei voeta t66 voi CO, massi ning keskmistamisakende gaasiliste
saasteainete heite ja vastavustegurite arvutamisel arvesse, vélja arvatud kiesoleva liite punkti 4 alapunktis

f ndutud juhtudel;

b) lilkuva keskmistamisakna arvutused tehakse aja juurdekasvuga At, mis vordub andmevdtuperioodiga.
Liikuva keskmistamisakna algust liigutatakse igal iteratsioonil nimetatud védrtuse vorra edasi;
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c) gaasiliste saasteainete heite mass iga keskmistamisakna kohta (mg keskmistamisakna kohta) saadakse
gaasiliste saasteainete hetkeheite massi integreerimisel keskmistamisaknas;

d) elektroonilise juhtarvutiga mootorite puhul, mille juurde kuulub andmesideliides, mis peaks voimaldama
koguda mootori pooérdemomendi ja poorlemissageduse andmeid vastavalt 7. liite tabelile 1, tuleb
arvutused teha ja tulemused esitada nii t66- kui ka CO, massi pohise meetodi alusel. Kdigil muudel
juhtudel tuleb arvutused teha ja tulemused esitada ainult CO, massi pohise meetodi alusel.

Joonis 4

Mootori vdimsuse s6ltuvus ajast ja keskmistamisakna (alates esimest keskmistamisaknast)
gaasiliste saasteainete heite sdltuvus ajast

™

| TN

|l |
‘ ’ ‘ Emi$sionsc“, he ﬁlw dow!
\ 1 !

Engine Power [%]

(lf
[

Averaging Window Emissions

l | ‘ ‘» ” :f«' \w MM

2.1.2.  Vordlusvairtused

Mootoritiiiibi vdi koikide samasse mootoritiiiipkonda kuuluvate mootoritiiiipide vordlustés ja CO,
vordlusmass madratakse kindlaks jargmiselt:

a) kasutusaegse seire rithmade A ja C mootorite puhul algmootori titiibikinnituskatse NRTC kuumkiivi-
tustsiiklis saadud véirtused vastavalt selle mootoritiiiibi vdi mootoritiiiipkonna ELi tiiiibikinnitus-
tunnistuse lisandi punktidele 11.3.1 ja 11.3.2, nagu on sitestatud komisjoni rakendusmiiruse (EL)

2017/656 1V lisas;

b) kasutusaegse seire rithma H mootorite puhul véirtused, mis on saadud algmootori tiiiibikinnituskatse
LSI-NRTC jooksul;

c) selliste kasutusaegse seire rithmade mootorite puhul, mida ei ole loetletud alapunktides a voi b, need

véirtused, mis on kindlaks méiratud algmootori tiiibikinnituskatse tulemuste p&hjal, kasutades 9. liites
sdtestatud meetodit.

2.2. Toopohine meetod
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Joonis 5

T66pohine meetod

= Work based method
g
2
E
m(fy fe—
m
Wi )-mE ) zw,,
,”(‘,1:)‘ > (”.J, ( .J) re! .
W (ts; = AL) = (ty;) < Wi
o Z— —
v v
W) W(,, -A) W(;)
Work [kWh]

,i“-nda keskmistamisakna kestus (t ,; - t ; ;) maaratakse jirgmiselt:
Wit 2) —W(t 1) 2 Wy
kus:
— Wi(t;;) on mootori t66 mdddetuna katse alguse ja aja t ;; vahel, kWh;
— W,son mootori vordlustdd, mis maaratakse kindlaks vastavalt punktile 2.1.2, kWh;
— t,, valitakse jargmiselt:
Wit 2= A) = W(t 1) <W o< Wit ) - W(t 1),

kus At on andmevdtuperiood, mis vordub 1 sekundiga voi on alla selle.

2.2.1. Pidurdamisega seotud gaasiliste saasteainete heitearvutused

Pidurdamisega seotud gaasiliste saasteainete heide e, (g/kWh) arvutatakse iga keskmistamisakna ja iga
gaasilise saasteaine kohta jargmiselt:

Cous =

as —

& W(tzyi) - W(tl,,')

kus:

— m; on gaasilise saasteaine heite mass ,i“-nda keskmistamisakna jooksul, g/keskmistamisaken;

— W(t ») - W(t 1) on mootori t66 ,i“-nda keskmistamisakna jooksul, kWh.

2.2.2.  Kehtivate keskmistamisakende valimine

Kehtivad keskmistamisaknad on kasutusaegses seirekatses kasutatava mootoritiitbi puhul keskmista-
misaknad, mille keskmine vdimsus iletab véimsuse kiinnist, milleks on 20 % vordlusvdimsusest, mis on
médratletud méddruse (EL) 2016/1628 artikli 3 punktis 26 ja margitud nimetatud maidruse I lisas iga mootori
(alam)kategooria kohta, vilja arvatud ATS-kategooria mootorite puhul, mille vdrdlusvdimsus on véimsus
delegeeritud mairuse (EL) 2017/654 VI lisa punkti 5.2.5.4 alapunktis f méddratletud vahep66rlemissagedusel.
Kehtivate keskmistamisakende osakaal peab olema 50 % voi suurem.
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2.2.2.1. Kui kehtivate akende osakaal on vdiksem kui 50 %, siis korratakse andmete hindamist madalamaid vdimsuse
kiinniseid kasutades. Voimsuse kiinnist viahendatakse 20 %-It 1 % kaupa, kuni kehtivate akende osakaal on

50 % voi suurem.

2.2.2.2. Uhelgi juhul ei tohi madalam v&imsuse kiinnis olla madalam kui 10 %.

2.2.2.3. Katse tunnistatakse kehtetuks, kui kehtivate keskmistamisakende osakaal 10 % vdimsuse kiinnise juures on
viiksem kui 50 %.

2.2.3.  Vastavustegurite arvutused

Vastavustegurid arvutatakse iga kehtiva keskmistamisakna ja gaasilise saasteaine kohta jirgmiselt:

CF =8
L
kus:
— g on pidurdamisega seotud gaasilise saasteaine heide, g/kWh;

— L on kohaldatav piirnorm, g/kWh.

2.3. CO, massi pdhine meetod
Joonis 6
CO, massi pdhine meetod
=5
2 CO, mass based method
c
2
£
S5
m(ty; -
m
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.

CO; emissions (kg]
Ji“-nda keskmistamisakna kestus (t ,; — t ;) maaratakse jargmiselt:

Meo, (t2;) — Mco, (t1,i) 2MCO, ref

kus:
Mco, (t1,;)on CO, mass mdddetuna katse alguse ja aja t ;; vahel, g;

Mco, refon CO, vordlusmass, mis on kindlaks maaratud grammides (g) vastavalt punktile 2.1.2;
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— —t,, valitakse jargmiselt:

meo, (t2i = At) —mco, (t1;) < Mco, ef<Mco, (t2i) —Mco, (t1,i)

kus At on andmevdtuperiood, mis vordub 1 sekundiga voi on alla selle.

CO, mass arvutatakse keskmistamisakendes nende gaasiliste saasteainete hetkeheidete integreerimise teel,

mis on arvutatud vastavalt punkti 1 nduetele.

2.3.1.  Kehtivate keskmistamisakende valimine

Kehtivad keskmistamisaknad on sellised aknad, mille kestus ei iileta maksimaalset kestust, mis arvutatakse

jargmiselt:

W,
Dyex = 3 6000 ——9
Oyz.Pmax

kus:

— D, 0n maksimaalne keskmistamisakna kestus, s;

— P, on kasutusaegses seirekatses kasutatava mootoritiiibi vordlusvdimsus (kW), nagu médratletud
maédruse (EL) 2016/1628 artikli 3 punktis 26 ja margitud nimetatud maaruse I lisas iga mootori (alam)
kategooria kohta, vilja arvatud ATS-kategooria mootorite puhul, mille vdrdlusvdimsus on voimsus
delegeeritud médruse (EL) 2017/654 VI lisa punkti 5.2.5.4 alapunktis f médratletud vahepoorlemis-
sagedusel.

Kehtivate keskmistamisakende osakaal peab olema 50 % v6i suurem.

2.3.1.1. Kui kehtivate akende osakaal on viiksem kui 50 %, siis korratakse andmete hindamist pikemaid akende
kestusi kasutades. Selleks vihendatakse punktis 2.3.1 esitatud valemis véirtust 0,2 sammhaaval 0,01 kaupa,
kuni kehtivate akende osakaal on 50 % voi suurem.

2.3.1.2. Igal juhul ei tohi eespool esitatud valemis viikseim vaartus olla viiksem kui 0,10.

2.3.1.3. Katse on kehtetu, kui kehtivate akende osakaal on punktide 2.3.1, 2.3.1.1 ja 2.3.1.2 kohaselt arvutatud
maksimaalse aknakestuse korral viiksem kui 50 %.

2.3.2.  Vastavustegurite arvutused

Vastavustegurid arvutatakse iga keskmistamisakna ja saasteaine kohta jargmiselt:

cF=Lh
CF¢
Seejuures
CF = m (kasutusaegne suhtarv) ja
Mo, (t2i) —mMco, (1) &
CFc = —M (sertifitseerimise suhtarv)
Mo, ref
kus:

m; on gaasilise saasteaine heite mass ,i“-nda keskmistamisakna jooksul, g/keskmistamisaken;

Mco, (t2;) —Mco, (t1,;) on CO, mass ,i“nda keskmistamisakna jooksul, g/keskmistamisaken;

Mco, rof— 0N mootori CO, vordlusmass, mis on kindlaks méératud punkti 2.1.2 alapunkti g kohaselt;

m, on gaasilise saasteaine heite mass, mis vastab vordluskatsetsiiklis kohaldatavale piirnormile, g.
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m; madratakse kindlaks jargmiselt:

mp = Le ref
kus:
— L on kohaldatav piirnorm, g[kWh

— W,son mootori vordlustoo, mis madratakse kindlaks vastavalt punktile 2.1.2, kWh.*

25) 6. liite punkt 2 asendatakse jargmisega:

,2. Elektroonilise juhtarvuti poordemomendi signaali nduetele vastavuse kontrollimise véimatus

Kui tootja tdendab tiitibikinnitusasutusele, et elektroonilise juhtarvuti pé6rdemomendi signaali ei ole kasutusaegse
seirekatse ajal voimalik kontrollida, aktsepteerib tiitibikinnitusasutus ELi tiiibikinnituse saamiseks ndutud katsete ajal
tehtud kontrollimisi, mis on tehtud kooskdlas delegeeritud méiruse (EL) 2017/654 VI lisa 3. liite nduetega ja mis on
nimetatud ELi tiiiibikinnitustunnistuses.

Muudesse kasutusaegse seire rithmadesse kui A, C ja H kuuluvate mootorite puhul v&ib tutibikinnitusasutus
aktsepteerida eraldi tdendamist, mis toimub vastavalt delegeeritud médaruse (EL) 2017/654 VI lisa 3. liite nduetele,
kuid kasutades nimetatud lisas sitestatud jargmisi kaardistamismenetlusi:

a) kasutusaegse seire rithma I mootorite ning kasutusaegse seire rithmade E, F, G, ], K, L, M ja N muutuva kiirusega

mootorite puhul punkt 7.6.1;

b) koigi muude mootorite puhul punkt 7.6.3.

Kui kaardistamine toimub piisival kiirusel vastavalt alapunktile b, piisab diinamomeetriga mdddetud p66rdemomendi
nditude vordlemisest elektroonilise juhtarvuti edastatava poordemomendiga kasuliku nimivdimsuse juures.”

26) 7. liite punktid 1 kuni 1.3 asendatakse jargmisega:

Sl

1.1.

1.2.

Esitamisele kuuluvad andmed

Kui mootori podrdemomendi, poorlemissageduse voi jahutusvedeliku temperatuuri esitamiseks kasutatakse
elektroonilist juhtarvutit, esitatakse need andmed vihemalt vastavalt tabelile 1.

Tabel 1
Modteandmed
Parameeter Uhik ()
Mootori poordemoment (%) Nm
Mootori poorlemissagedus p/min
Mootori jahutusvedeliku temperatuur K

(") Kui olemasolevas andmevoos kasutatakse teistsuguseid ithikuid kui tabelis ndutud, teisendatakse see andmevoog 3. liites
sdtestatud andmete eeltootlemise kdigus ndutud iihikuteks.

() Esitatud vairtus on a) mootori kasulik pidurdusmoment v3i b) mootori kasulik pidurdusmoment, mis on arvutatud muude
sobivate poordemomendi véirtuste pdhjal, nagu on méiratletud punktis 2.1.1 sitestatud asjakohases protokollistandardis.
Kasuliku poordemomendi aluseks on mootori korrigeerimata kasulik poordemoment, mille puhul on arvesse voetud ka
heitekatse jaoks paigaldatavaid seadmeid ja lisaseadmeid vastavalt delegeeritud maaruse (EL) 2017654 VI lisa 2. liitele.

Kui vilisanduritega ei moddeta iimbritseva dhu réhku vdi temperatuuri, peab need esitama elektrooniline
juhtarvuti tabeli 2 kohaselt.
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Tabel 2

Tiiendavad mooteandmed

Parameeter Uhik ()
Umbritseva 6hu temperatuur () K
Umbritseva dhu rdhk kPa
Mootori kiitusevool gfs

(") Kui olemasolevas andmevoos kasutatakse teistsuguseid ithikuid kui tabelis ndutud, teisendatakse see andmevoog 3. liites
sdtestatud andmete eeltootlemise kdigus ndutud ithikuteks.
() SisselaskeShu temperatuuri anduri kasutamine peab vastama 2. liite punkti 5.1 teises 16igus sitestatud nduetele.

1.3. Kui heitgaasi massivooluhulka ei mdddeta otse, tuleb esitada mootori kiitusevool 2. liite tabeli kohaselt.”

27) 7. liite punkt 2.1.1 asendatakse jirgmisega:

,2.1.1. Andmevoo teabe kittesaadavus tuleb tagada kooskdlas vahemalt iihega jargmistest standardiseeriatest:
a) I1SO 27145 koos standardiga ISO 15765-4 (CAN-pdhine);
b) I1SO 27145 koos standardiga ISO 13400 (TCP/IP-pShine);
c) SAEJ1939-73;
d) 1SO 14229«
28) 8. liidet muudetakse jirgmiselt:

a) andmekirjed 2 kuni 2.20 asendatakse jargmisega:
,2.  Mootori andmed
2.1. Kasutusaegse seire rithm
2.2.  Mootoritiiiibi/mootoritiiiipkonna kategooria ja alamkategooria
2.3.  Tuaibikinnituse number
2.4, Kaubanduslik(ud) nimetus(ed) (kui on kohaldatav)
2.5.  Mootoritiiiipkonna tdhis (kui kuulub titiipkonda)
2.6.  Vordlustoo [kWh]
2.7.  CO, vdrdlusmass [g]
2.8.  Mootoritiiiibi tdhis
2.9. Mootori identifitseerimisnumber
2.10. Mootori valmistamise aasta ja kuu
2.11. Mootor iimber ehitatud (jah/ei)
2.12. Mootori kogutoomaht [cm’]
2.13. Silindrite arv
2.14. Mootori deklareeritud kasulik nimivéimsus/nimipoorlemissagedus [kW p/min juures]
2.15. Mootori maksimaalne kasulik vdimsus/poorlemissagedus [kW p/min juures]

2.16. Mootori deklareeritud suurim podrdemoment/suurimale poordemomendile vastav poorlemiskiirus [Nm
p/min juures]
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2.17. Poorlemissagedus tithikdigul [p/min]

2.18. Valmistaja esitatud tdiskoormuse poordemomendi kdver on kittesaadav (jah/ei)
2.19. Valmistaja esitatud tdiskoormuse pdordemomendi kdvera viitenumber

2.20. Paigaldatud DeNO,-siisteem (nt EGR, SCR) (vajaduse korral)

2.21. Paigaldatud kataltiismuunduri tiiiip (vajaduse korral)

2.22. Paigaldatud tahkete osakeste jareltootlussiisteemi tiiiip (vajaduse korral)

2.23. Jareltootlussiisteemi on muudetud vorreldes tiiiibikinnitusega (jah/ei)

2.24. Teave paigaldatud elektroonilise juhtarvuti kohta (tarkvara kalibreerimisnumber)*;

b) andmekirjed 9 kuni 9.11 asendatakse jirgmisega:
,9.  Keskmistamisakna (') vastavustegurid (arvutatud koosk®las 3.-5. liitega)
(Miinimum, maksimum ja kumulatiivne 90. protsentiil)
9.1. To66 keskmistamisaken: THC vastavustegur [-] (3)
9.2.  To66 keskmistamisaken: CO vastavustegur []
9.3.  T66 keskmistamisaken: NOx vastavustegur [-] () (vajaduse korral)
9.4.  To66 keskmistamisaken: THC + NOx vastavustegur [-] () (vajaduse korral)
9.5. CO, massi keskmistamisaken: THC vastavustegur [-] ()
9.6. CO, massi keskmistamisaken: CO vastavustegur []
9.7.  CO, massi keskmistamisaken: NOx vastavustegur [-] (*) (vajaduse korral)
9.8. CO, massi keskmistamisaken: THC + NOx vastavustegur [-] () (vajaduse korral)
9.9. To66 keskmistamisaken: minimaalne ja maksimaalne vdimsus keskmistamisaknas [%)
9.10. CO, massi keskmistamisaken: minimaalne ja maksimaalne keskmistamisakna kestus [s]
9.11. To66 keskmistamisaken: kehtivate keskmistamisakende osakaal

9.12. CO, massi keskmistamisaken: kehtivate keskmistamisakende osakaal®;

(") Keskmistamisaken on kasutusaegse seirekatse ajal kogu arvutatud andmehulga alamhulk, mille CO, mass voi t66 vordub asjakohase
algmootori vordluslabori NRTC v6i NRSC ajal mdddetud mootori CO, vordlusmassi vdi -téoga.

() Kohaldatakse iiksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on eraldi HC ja NO; piirnormid vastavalt mairuse (EL)
2016/1628 Il lisale.

() Kohaldatakse iiksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on eraldi HC ja NO, piirnormid vastavalt mairuse (EL)
2016/1628 Il lisale.

(*) Kohaldatakse iiksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on HC + NO heite kombineeritud piirnorm vastavalt maaruse
(EL) 2016/1628 11 lisale.

() Kohaldatakse iksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on eraldi HC ja NO, piirnormid vastavalt mairuse (EL)
2016/1628 Il lisale.

() Kohaldatakse iksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on eraldi HC ja NO, piirnormid vastavalt mairuse (EL)
2016/1628 i lisale.

(') Kohaldatakse iiksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on HC + NO, heite kombineeritud piirnorm vastavalt miaruse
(EL) 2016/1628 T lisale.
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¢) andmekirjed 10 kuni 10.8 asendatakse jirgmisega:

,10.  Keskmistamisakna vastavustegurid (kindlaks miiratud kooskolas 3. ja 5. liitega ilma 4. liite
kohaseid tootamise ja mittetootamise siindmusi kindlaks méiramata ning ilma 5. liite punktide
2.2.2 ja 2.3.1 kohaseid kehtetuid aknaid korvale jitmata)

(Miinimum, maksimum ja kumulatiivne 90. protsentiil)
10.1.  T66 keskmistamisaken: THC vastavustegur [-] (%)
10.2. T66 keskmistamisaken: CO vastavustegur [-]
10.3.  To66 keskmistamisaken: NO, vastavustegur [-] () (vajaduse korral)
10.4.  To66 keskmistamisaken: THC + NO, vastavustegur [-] (') (vajaduse korral)
10.5. CO, massi keskmistamisaken: THC vastavustegur [-] (")
10.6. CO, massi keskmistamisaken: CO vastavustegur []
10.7.  CO, massi keskmistamisaken: NO, vastavustegur [-] (') (vajaduse korral)
10.8. CO, massi keskmistamisaken: THC + NO vastavustegur [-] (**) (vajaduse korral)
10.9. To66 keskmistamisaken: minimaalne ja maksimaalne vdimsus keskmistamisaknas [%]

10.10. CO, massi keskmistamisaken: minimaalne ja maksimaalne keskmistamisakna kestus [s]*

d) andmekirjed I-2 kuni I-2.20 asendatakse jargmisega:
J-2. Arvutatud hetkeandmed
[-2.1. THC mass [g/s]
[-2.2. CO mass [g[s]
[-2.3.  NO, mass [g/s] (vajaduse korral)
[-2.4. CO, mass [g]s]
[-2.5.  THC kumuleeritud mass [g]
[-2.6. CO kumuleeritud mass [g]
[-2.7.  NO, kumuleeritud mass [g] (vajaduse korral)
[-2.8.  CO, kumuleeritud mass [g]
[-2.9.  Arvutatud kiitusekulu [g/s]

() Kohaldatakse iiksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on eraldi HC ja NOj piirnormid vastavalt mairuse (EL)
2016/1628 Il lisale.

(’) Kohaldatakse iiksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on eraldi HC ja NO, piirnormid vastavalt mairuse (EL)
2016/1628 Il lisale.

(") Kohaldatakse tiksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on HC + NO, heite kombineeritud piirnorm vastavalt maaruse
(EL) 2016/1628 11 lisale.

(") Kohaldatakse iiksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on eraldi HC ja NO, piirnormid vastavalt mairuse (EL)
2016/1628 i lisale.

(") Kohaldatakse iiksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on eraldi HC ja NO, piirnormid vastavalt mairuse (EL)
2016/1628 i lisale.

("*) Kohaldatakse iiksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on HC + NO, heite kombineeritud piirnorm vastavalt méaruse
(EL) 2016/1628 I lisale.
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[-2.10. Mootori voimsus [kW]

[-2.11. Mootori t66 [kWh]

[-2.12. T66 keskmistamisakna kestus [s]

[-2.13. T66 keskmistamisaken: mootori keskmine v&imsus [%]

[-2.14. To6 keskmistamisaken: THC vastavustegur [-] (**)

[-2.15. T606 keskmistamisaken: CO vastavustegur []

[-2.16. T66 keskmistamisaken: NOx vastavustegur [-] (**) (vajaduse korral)
[-2.17. T66 keskmistamisaken: THC + NOx vastavustegur [-] (**) (vajaduse korral)
[-2.18. CO, massi keskmistamisakna kestus [s]

[-2.19. CO, massi keskmistamisaken: THC vastavustegur [-] (V')

[-2.20. CO, massi keskmistamisaken: CO vastavustegur [-]

[-2.21. CO, massi keskmistamisaken: NOx vastavustegur [-] (**) (vajaduse korral)

[-2.22. CO, massi keskmistamisaken: THC + NOx vastavustegur [-] (**) (vajaduse korral)*.

29) Lisatakse jargmised 9. ja 10. liide:

,9. liide

Vordlusto ja CO, vordlusmassi kindlaksmiiramine mootoritiiiipide puhul, mille suhtes kohaldatav
tiiiibikinnituse katsetsiikkel on itksnes maanteeviline piisikatsetsiikkel (NRSC)

1. Uldsitted

Kasutusaegse seire rithmade A ja C puhul vdetakse vordlustoo ja CO, vordlusmass algmootori tiiiibikinnituskatse
NRTC kuumkiivitustsiiklist ja kasutusaegse seire rithma H puhul algmootori tiiibikinnituskatse LSI-NRTC-st, nagu
sitestatud 5. liite punktis 2.1.2. Kiesolevas liites kirjeldatakse, kuidas mdirata kindlaks vordlustoo ja CO,
vordlusmass koigisse muudesse kasutusaegse seire rithmadesse peale A, C ja H kuuluvate mootoritiiiipide puhul.

Kiesoleva liite kohaldamisel on kohaldatav laborikatsetsiikkel médruse (EL) 2016/1628 IV lisa tabelites IV-1 ja IV-2
ning tabelites IV-5 kuni IV-10 esitatud vastavate mootori (alam)kategooriate puhul itksikreziimi NRSC voi astmeline
NRSC.

2. Wyyjameo, s kindlaksméiramine astmelise NRSC pGhjal

2.1. Vordlustod W, (kWh) vordub tegeliku tooga W, (kWh), mis on sitestatud tehnilisi ja iildndudeid kisitleva
delegeeritud mairuse (EL) 2017/654 VII lisa punktis 2.4.1.1.

(" Kohaldatakse tiksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on eraldi HC ja NOy piirnormid vastavalt mairuse (EL)
2016/1628 Il lisale.

(") Kohaldatakse tiksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on eraldi HC ja NO, piirnormid vastavalt mairuse (EL)
2016/1628 Il lisale.

(*%) Kohaldatakse tiksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on HC + NO, heite kombineeritud piirnorm vastavalt maaruse
(EL) 2016/1628 11 lisale.

(") Kohaldatakse iiksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on eraldi HC ja NO, piirnormid vastavalt mairuse (EL)
2016/1628 i lisale.

(") Kohaldatakse iiksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on eraldi HC ja NO, piirnormid vastavalt mairuse (EL)
2016/1628 i lisale.

(**) Kohaldatakse iiksnes selliste mootori (alam)kategooriate suhtes, millel on HC + NO, heite kombineeritud piirnorm vastavalt méaruse
(EL) 2016/1628 I lisale.
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2.2. CO, vordlusmass mco, s (g) on vordne laborikatsetsiikli CO, massiga mco, (g), mis on arvutatud tehnilisi ja
iildndudeid kisitleva delegeeritud mairuse (EL) 2017/654 VII lisa punktidest 2.1.2, 2.2.1, 3.5.1 vdi 3.6.1 ihe
kohaselt vastavalt sellele, kas kasutatakse lahjendamata voi lahjendatud gaasi proovivéttu ja kas kasutatakse massi-
v0i molaarsuspdhist arvutust.

3. Wisjameo, s kindlaksmédramine iiksikreZiimi NRSC pohjal

3.1. Vordlusto6 W, (kWh) arvutatakse valemi 9-1 abil.

Ninode 12
Wy = 2t (PeWE)s -4

3600

9-1)
kus:
P; on mootori vdimsus reziimis i (kW), kusjuures P; = P,,,; + Payx (vt tehnilisi ja tildndudeid kisitleva

delegeeritud madruse (EL) 2017/654 VI lisa punktid 6.3 ja 7.7.1.3);

WF, on kaalutegur reZiimis i [-];
tef on vordlusaeg (s) (vt tabel);
Wi on algmootori poolt vordluslabori katsetsiiklis tehtud vordlustsiikli t66 (kWh);
i on reziimi number;
Node on reziimide koguarv katsetsiiklis.

3.2. CO, vordlusmass mco, s (kg) méiratakse kindlaks tehnilisi ja ildnoudeid késitleva delegeeritud maaruse (EL)
2017/654 VII lisa 2. voi 3. jao kohaselt arvutatud iga reziimi i CO, heite keskmise massivooluhulga g,.co2; (g/h)
pohjal, kasutades valemit 9-2.

Nmude t
Mco, ref = z,':l (quOZ,i.WFi) f

"3600
(9-2)

kus:
Qmco, i on CO, heite keskmine massivooluhulk reziimis i (g/h);
WF, on kaalutegur reziimis i [-];
tef on vordlusaeg (s) (vt tabel);
MO, ref on algmootori tekitatud CO, vordlusmass (g) vordluslabori katsetsiiklis;
i on reziimi number;
Node on reziimide koguarv katsetsiiklis

3.3. Vordlusaeg t,on tehnilisi ja iildndudeid kasitleva delegeeritud mairuse (EL) 2017/654 XVII lisa 2. liites sitestatud
samavairse astmelise katsetsiikli (RMC) kogukestus. Need vdartused on esitatud tabelis.

Tabel

Iga iiksikreZiimi NRSC vordlusaeg t..¢

NRSC tr [5]
C1 1800
C2 1800
D2 1200
E2 1200
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E3 1200

F 1200

Gl 1 800

G2 1 800

H 1200
10. liide

Hetkevdimsuse asendusviirtuse kindlaksmidramine CO, heite massivooluhulga pdhjal

1. Uldsitted
,Voimsuse asendusvairtus” — vaartus, mis saadakse lihtsa lineaarse interpoleerimise teel itksnes kehtivate siindmuste
kindlaksmadramiseks kasutusaegse seire ajal, nagu kirjeldatud 4. liites. See metoodika on mdeldud mootorite jaoks,
mille juurde ei kuulu andmesideliidest, mis vdimaldaks edastada po6rdemomendi ja poorlemissageduse andmeid
vastavalt 7. liite tabelile 1. Arvutus pdhineb eeldusel, et mootoritiitipkonda kuuluvate kdikide mootoritiiiipide puhul
kehib jiargmine:
a) to0 ja CO, massi suhe on vordluslabori katsetsiiklis sarnane;

b) vdimsuse ja CO, heite massivooluhulga vahel on lineaarne seos ning

¢) tootav mootor, millel kasulik voimsus puudub, ei tekita CO,.
2. Hetkevoimsuse asendusviirtuse arvutamine

2.1. Uksnes 4. liite kohaste arvutuste eesmérgil arvutatakse kasutusaegse seire katses kasutatava mootori hetkevdimsus
mdddetud CO, heite massivooluhulga pdhjal aja juurdekasvuga, mis vordub andmevdtuperioodiga. Arvutamisel
kasutatakse mootoritiiiipkonnapdhist lihtsustatud CO, konstanti (,veline®).

2.2. Veline’i konstant arvutatakse 5. liite punktis 2.1.2 sitestatud kohaldatavate vordlusvddrtuste pohjal.

Veline'i konstant K., arvutatakse tiiiibikinnituse ajal algmootori tekitatud CO, vdrdlusmassi pdhjal, mis jagatakse
algmootori poolt tiiiibikinnituse ajal tehtud t66ga, kasutades valemit 10-1.

Kietine = m‘C; 2
ref
(10-1)
kus:
Kietine on veline’i konstant (g/kWh);
MO, ref on algmootori tekitatud CO, vordlusmass (g) vordluslabori katsetsiiklis;
Wi on algmootori poolt vordluslabori katsetsiiklis tehtud vordlustoo (kWhy.

2.3. Kasutusaegses seirekatses kasutatava mootori hetkevdimsuse asendusvéirtus arvutatakse CO, heite massivooluhulga
hetkevdartuse pdhjal, kasutades valemit 10-2.

m .
= 3600 - 22t

veline

P i,proxy

(10-2)
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kus:

; proxy on hetkevoimsuse asendusvadirtus (kW);

“

Meo,,i on katsetatava mootori CO, heite massivooluhulga hetkevaartus (g/s).
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