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KOMISJONI RAKENDUSMAARUS (EL) 2019/776,
16. mai 2019,

millega muudetakse komisjoni méirusi (EL) nr 321/2013, (EL) nr 1299/2014, (EL) nr 1301/2014,

(EL) nr 1302/2014, (EL) nr 1303/2014 ja (EL) 2016/919 ning komisjoni rakendusotsust 2011/665/EL

Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiiviga (EL) 2016/797 vastavusse viimise ja komisjoni
delegeeritud otsuses (EL) 2017/1474 sitestatud konkreetsete eesmirkide rakendamise osas

(EMPs kohaldatav tekst)

EUROOPA KOMISJON,
vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vOttes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2016. aasta direktiivi (EL) 2016/797 Euroopa Liidu
raudteesiisteemi koostalitluse kohta, (') eriti selle artikli 5 1diget 11 ja artikli 48 15iget 2,

ning arvestades jargmist:

(1)  Euroopa Parlamendi ja ndukogu mairuse (EL) 2016/796 (3 artikli 19 kohaselt peab Euroopa Liidu Raudteeamet
(edaspidi ,amet”) andma komisjonile soovitusi koostalitluse tehniliste kirjelduste (edaspidi ,KTKd“) ja nende
labivaatamise kohta ning tagama KTKde kohandamise tehnika arengule, turusuundumustele ja sotsiaalsetele
nduetele.

(2) KTKsid tuleks muuta, et markida &ra sitted, mida kohaldatakse olemasolevatele allsiisteemidele ja
veeremiiiksustele, eelkdige nende ajakohastamise voi uuendamise korral, ning osutada veeremiiiksuste ja piisivate
allsiisteemide parameetritele, mida raudteeveo-ettevotja peab kontrollima, et tagada tthilduvus veeremiiiksuste ja
nende kasutamismarsruutide vahel, ja menetlustele, mida ta peab kohaldama kdonealuste parameetrite
kontrollimiseks parast veeremiiiksuse turule laskmise loa viljaandmist ja enne veeremiiiksuse esimest
kasutuskorda.

(3)  Komisjoni delegeeritud otsuses (EL) 20171474 (*) on sitestatud KTKde koostamise, vastuvotmise ja libivaatamise
konkreetsed eesmirgid. 22. septembril 2017 palus komisjon ametil koostada soovitused, millega rakendatakse
mitmed nendest eesmarkidest.

(4)  Otsuse (EL) 2017/1474 kohaselt tuleks KTKd labi vaadata, et votta arvesse liidu raudteesiisteemi arengut ning
seonduvat teadus- ja innovatsioonitegevust ja ajakohastada viiteid standarditele.

(5)  Lisaks tuleks KTKd ldbi vaadata selleks, et sulgeda allesjddnud avatud punktid. Eelkdige tuleks komisjoni médruses
(EL) nr 1299/2014 (*) leida lahendus avatud punktidele, mis on seotud kirjeldustega, milles kasitletakse roobastee
projekteerimist nii, et roobastee whilduks poorisvoolupiduritega, ning liikluskoodide miinimumvairtusi.
Komisjoni mdaruses (EL) nr 1302/2014 () tuleks leida lahendus avatud punktidele, mis on seotud kirjeldustega,
milles kisitletakse aerodiinaamilisi mdjureid, passiivset ohutust ning muudetava roopmelaiusega siisteeme ja
pidurisiisteeme. Komisjoni madruses (EL) nr 321/2013 (%) tuleks leida lahendus avatud punktidele, mis on seotud
kirjeldustega, milles kasitletakse roobasteedel katsetamise tingimusi ja muudetava roopmelaiusega siisteeme.

(") ELTL 138,26.5.2016, Ik 44.

(*) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2016. aasta madrus (EL) 2016/796, mis kasitleb Euroopa Liidu Raudteeametit ja millega
tunnistatakse kehtetuks maarus (EU) nr 881/2004 (ELT L 138, 26.5.2016, Ik 1).

(}) Komisjoni 8. juuni 2017. aasta delegeeritud otsus (EL) 2017/1474, millega tiiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi (EL)
2016/797 seoses koostalitluse tehniliste kirjelduste koostamise, vastuvdtmise ja ldbivaatamise konkreetsete eesmirkidega (ELT L 210,
15.8.2017,1k 5).

(*) Komisjoni 18. riovembri 2014. aasta madrus (EL) nr 1299/2014, milles kisitletakse Euroopa Liidu raudteesiisteemi allsiisteemi ,taristu*
koostalitluse tehnilist kirjeldust (ELT L 356, 12.12.2014, 1k 1).

(*) Komisjoni 18. novembri 2014. aasta maarus (EL) nr 1302/2014, milles kisitletakse Euroopa Liidu raudteesiisteemi veeremi allsiisteemi
,vedurid ja reisijateveoveerem” koostalitluse tehnilist kirjeldust (ELT L 356, 12.12.2014, lk 228).

(°) Komisjoni 13. martsi 2013. aasta mddrus (EL) nr 321/2013, mis késitleb Euroopa Liidu raudteesiisteemi allsiisteemi ,veerem —
kaubavagunid“ koostalitluse tehnilist kirjeldust ja millega tunnistatakse kehtetuks komisjoni otsus 2006/861/EU (ELT L 104, 12.4.2013,
k1).
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Otsuses (EL) 20171474 on sitestatud ka konkreetsed eesmirgid veeremi allsiisteemi ,vedurid ja reisijate-
veoveerem“ KTK ja allsiisteemi ,veerem — kaubavagunid“ KTK jaoks. Eelkdige tuleks ldbi vaadata automaatselt
muudetava roopmelaiusega siisteeme kasitlevad sitted ning hdlbustada reisivagunitesse padsemist, reisivagunitele
loa andmist paljudel kasutusaladel ja reisirongide koostamist.

Teatavad komponendid, mille puhul voib iiksik rike kaasa tuua tdsise Gnnetuse, on raudteesiisteemi ohutuse
seisukohalt olulise tihtsusega ja need tuleks igal iiksikjuhul eraldi margistada kui ,ohutuse seisukohast olulised*.
Tootja peaks ohutuse seisukohalt olulised komponendid veeremiiiksuse hooldusraamatus dra mirkima.

Raudteedirsetesse ja rongisisestesse seadmetesse tehtud investeeringuid tuleks kaitsta, tagades thilduvuse ja
Euroopa raudteeliikluse juhtimissiisteemi (edaspidi ,ERTMS) kirjelduste stabiilsuse ning oigus- ja tehnilise
kindluse, et arendusalusega 3 ithilduvat ERTMSi rongisisest seadet saab ohutult kasutada tihilduval ERTMSi liinil
piisava tulemuslikkusega. Selleks et pidada sammu tehnoloogia arenguga ja innustada moderniseerimist niiteks
ERTMSi tulevikurakenduste niol (nagu on tdpsustatud ameti aruandes ,ERTMS longer-term perspective (ERA-
REP-150)), siis peaks nende rakendamine olema teatavatel tingimustel lubatud. Kui amet esitab ERTMSi tuleviku-
rakenduste kirjelduste kavandi enne 2022. aastaks kavandatud ametlikku kasutuselevottu, peaksid tarnijad ja
varajased rakendajad kasutama kirjeldusi katseetapis, tingimusel et arendusalusega 3 iihilduvat rongisisest seadet
saab ohutult kasutada taristus, kus kasutatakse tulevikurakendust.

Ameti poolt raadiosidesiisteemi arendamisega seotud tulevikurakendustega tehtav t66 pohineb ihisettevotte
Shift2Rail siisteemiarhitektuuri teadus- ja uuendustegevusel ning selle eesmirk on pakkuda vilja lahendusi, mis
voimaldaksid raadiosidesiisteemi ja rongiturvangusiisteemi elutsiiklit séltumatult hallata, holbustades samas uue
raadiosidesiisteemi integreerimist Euroopa rongijuhtimissiisteemi (edaspidi ,ETCS) rongisiseste seadmetega, mis
vastavad komisjoni mairuse (EL) 2016/919 () lisa A tabelis 2.3 loetletud tehniliste kirjelduste kogumikule nr 3.

Isegi eduka sertifitseerimismenetlusega ei saa alati vilistada, et rongisiseste ja raudteeddrsete juhtkdskude ja
signaalimise allsiisteemide koostoime korral ei esine thes allsiisteemis korduvat tdrget voi see ei toimi teatud
tingimuste korral ettendhtud viisil. Selle pohjuseks vdivad olla riikides kasutatavad erinevad juhtimis- ja signaali-
misseadmed (nt blokeerimisseadmed), erinevad tehnilised ja kiituseeskirjad, kirjelduste puudused, erinevad
tolgendused, projekteerimisvead voi valesti paigaldatud seadmed. Seepirast voib olla vaja teha kontrolle, et
tdendada juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide tehnilist dhilduvust veeremiiiksuse kasutusalas. Nende
kontrollide vajadust tuleks pidada ajutiseks meetmeks, mille eesmirk on suurendada usaldust allsiisteemide
tehnilise thilduvuse vastu. Lisaks tuleks maidruses (EL) 2016/919 tipsustada konealuste kontrollide kord. Nende
kontrollide suhtes kohaldatavad pdhimdtted peaksid olema eelkdige labipaistvad ja valmistama pinda ette
edasiseks iihtlustamiseks. Esmatdhtis peaks olema vdimalus teha neid kontrolle laboris, mis jiljendab
taristuettevotja poolt kittesaadavaks tehtavat raudteeddrset konfiguratsiooni.

Selleks et vdhendada kontrollide arvu véimalikult palju, peaks iga liikmesriik edendama oma taristusisest
tihtlustamist. Sellest pohimdttest lahtuvalt tuleks litkmesriigilt nduda — kui {ildse — raadiostisteemi puhul ainult
tihtainsat tihilduvuskontrolliseeriat (itks hiilside jaoks ja teine andmeside jaoks).

Voimalikult kiiresti tuleks kaaluda vajalikke samme, et suurendada usaldust tehnilise ithilduvuse vastu ning
vihendada katseid voi kontrolle vai kaotada katsed voi kontrollid, millega tdendatakse rongisisese seadmestiku
tihilduvust erinevate Euroopa raudteeliikluse juhtimissiisteemi raudteedirsete rakendustega. Seepirast peaks amet
hindama tehnilisi erinevusi ja madrama kindlaks vajalikud sammud selleks, et kaotada katsed voi kontrollid,
millega tdendatakse rongisisese seadmestiku iihilduvust erinevate raudteedirsete rakendustega.

Teatavad KTKd voivad sisaldada iileminekumeetmeid, mille abil sdilitada raudteesektori konkurentsivoime ja hoida
dra pohjendamatuid kulusid, mis on tingitud digusraamistiku liiga sagedasest muutmisest. Selliseid iilemineku-
meetmeid kohaldatakse tditmisel olevate lepingute ja edasijdudnud arengujirgus projektide suhtes asjakohase KTK
kohaldamise kuupdeval. Seni, kuni neid tleminekumeetmeid kohaldatakse, ei peaks direktiivi (EL) 2016/797
artikli 7 16ike 1 kohaldamise taotlusi vaja olema. Kui need iileminekumeetmed kaotavad kehtivuse, peaksid
taotlejad taotlema KTKde vdi nende osade kohaldamata jitmist vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 artikli 7
16ikele 1. Sellised taotlused peaksid siiski iiksnes nduetekohaselt pohjendatud juhtudel pohinema direktiivi (EL)
2016(797 artikli 7 16ike 1 punktil a.

() Komisjoni 27. mai 2016. aasta médrus (EL) 2016/919 Euroopa Liidu raudteesiisteemi juhtkidskude ja signaalimise allsiisteemide
koostalitluse tehnilise kirjelduse kohta (ELT L 158, 15.6.2016, lk 1).
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Direktiivis (EL) 2016/797 ja komisjoni rakendusmairuses (EL) 2018/545 () on sitestatud ameti kui lube
viljaandva asutuse roll. Lisaks on rakendusmidruses (EL) 2018/545 sitestatud menetlus, mida kohaldatakse
olemasoleva veeremitiiiibi muutmise korral, eelkdige veeremitiiiibi versioonide ja veeremitiiiibi variandi
versioonide puhul. Ameti rolli andmete kandmisel lubatud veeremitiiiipide Euroopa registrisse (edaspidi ,ERATV")
ning lube viljaandvate asutuste {ilesandeid seoses veeremitiiiibi versioonide ja veeremitiiiibi variandi versioonidega
tuleks vastavalt kohandada.

Méirustes (EL) nr 321/2013, (EL) nr 1302/2014 ja (EL) 2016/919 tuleks arvesse votta liikuvate allsiisteemide
turule laskmise menetluse muudatusi, nagu on satestatud direktiivi (EL) 2016/797 artiklites 20-26. Seepdrast
tuleks kdnealustes KTKdes loetleda peamised konstruktsiooniomadused, mida kasutatakse veeremitiiiibi kindlaks-
midramiseks, ja kehtestada nduded muudatustele, mis neid mdjutavad. ERATV parameetrite loetelu tuleks
vastavalt muuta.

Otsuse (EL) 2017/1474 kohaselt tuleks KTKdes tdpsustada, kas vastavushindamisasutustest, kellest on KTK
eelmise versiooni alusel juba teatatud, tuleb uuesti teatada, ja kas tuleks kohaldada lihtsustatud teatamisprotsessi.
Kiesoleva mairusega tehakse itksnes moningaid muudatusi ja vastavushindamisasutustest, kellest on KTK eelmise
versiooni alusel juba teatatud, ei tuleks uuesti teatada.

Kiesoleva mdirusega muudetakse KTKsid, et saavutada liidu raudteesiisteemis senisest suurem koostalitlus,
parandada ja arendada rahvusvahelist raudteetransporti, aidata kaasa siseturu jirkjargulisele rajamisele ja
tdiendada KTKsid, et need hdlmaksid olulisi ndudeid. See voimaldab saavutada eesmirgid ja tdita olulised nduded,
mis on sitestatud Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivis 2008/57/EU () ja direktiivis (EL) 2016/797.
Seepdrast peaks kiesolev mdirus olema vahetult kohaldatav koikides liikmesriikides, sealhulgas nendes
litkmesriikides, kes on teatanud ametile ja komisjonile direktiivi (EL) 2016/797 artikli 57 l6ike 2 kohaselt, et nad
on pikendanud iilevdtmisperioodi ja seega jitkavad direktiivi 2008/57/EU kohaldamist hiljemalt kuni 15. juunini
2020. Teatatud asutustel, kes tegutsevad direktiivi 2008/57/EU alusel liikmesriikides, kes on pikendanud
iilevétmisperioodi, peaks olema vaimalik viljastada EU sertifikaati vastavalt kdesolevale miirusele seni, kuni
direktiivi 2008/57[EU kohaldatakse selles liitkmesriigis, kus on nende asukoht.

17. detsembril 2015, 6. jaanuaril 2016 ja 14. novembril 2017 esitas amet mdaidruse (EL) nr 1302/2014
muutmiseks kolm soovitust, mis sisaldavad tingimusi, mille kohaselt turule laskmise luba ei piirdu konkreetsete
riiklike vOrgustikega, avatud punktide sulgemist, ohutuse seisukohalt olulisi komponente kisitlevaid ndudeid ja
automaatselt muudetava roopmelaiusega siisteeme kisitlevate sitete labivaatamist.

11. aprillil 2016 esitas amet mddruse (EL) nr 321/2013 muutmiseks soovituse, milles kisitletakse avatud
punktide sulgemist.

4. oktoobril 2017 esitas amet maidruse (EL) nr 1299/2014 muutmiseks soovituse, milles kisitletakse avatud
punktide sulgemist.

19. juulil 2018 esitas amet médruste (EL) nr 321/2013 ja (EL) nr 1302/2014 ning komisjoni rakendusotsuse
2011/665(EL (**) muutmiseks soovituse, milles kisitletakse liikuvate allsiisteemide turule laskmise menetluse
muudatusi, sealhulgas veeremitiksuse ja marsruudi tihilduvuse kontrolli parast veeremiiiksuse turule laskmise loa
viljaandmist ja enne veeremiiiksuse esimest kasutuskorda ning sitteid, mida kohaldatakse olemasolevatele
allsiisteemidele ja veeremiiiksustele, eelkdige nende ajakohastamise voi uuendamise korral.

19. oktoobril 2018 esitas amet midruse (EL) 2016/919 muutmiseks soovituse, milles kisitletakse liikuvate
allsisteemide turule laskmise menetluse muudatusi, sealhulgas veeremiiiksuse ja marsruudi thilduvuse kontrolli
enne veeremiiiksuse esimest kasutuskorda ning sitteid, mida kohaldatakse olemasolevatele allsiisteemidele ja
veeremiiiksustele, eelkdige nende ajakohastamise vdi uuendamise korral.

15. novembril 2018 esitas amet médruse (EL) nr 1303/2014 muutmiseks soovituse, milles kasitletakse
muudatusi, mis on vajalikud kdnealuse maaruse vastavusse viimiseks direktiiviga (EL) 2016/797.

(*) Komisjoni 4. aprilli 2018. aasta rakendusmaarus (EL) 2018/545, millega kehtestatakse raudteeveeremile ja raudteeveeremi tiiiibile loa
andmise menetluse praktiline kord vastavalt Euroopa Parlamendi ja néukogu direktiivile (EL) 2016/797 (ELT L 90, 6.4.2018, lk 66).

() Euroopa Parlamendi ja ndukogu 17. juuni 2008. aasta direktiiv 2008/57/EU ithenduse raudteesiisteemi koostalitlusvdime kohta
(ELTL 191, 18.7.2008, 1k 1).

(") Komisjoni 4. oktoobri 2011. aasta rakendusotsus 2011/665/EL lubatud raudteeveeremitiiiipide Euroopa registri kohta (ELT L 264,
8.10.2011, Ik 32).
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(24)  29. novembril 2018 esitas amet maaruste (EL) nr 1299/2014 ja (EL) nr 1301/2014 muutmiseks soovituse, milles
kisitletakse muudatusi, mis on vajalikud kdnealuste mairuste vastavusse viimiseks direktiiviga (EL) 2016/797.

(25)  Seepirast tuleks mairust (EL) nr 321/2013, mdarust (EL) nr 1299/2014, mairust (EL) nr 1301/2014, médrust
(EL) nr 1302/2014, médrust (EL) nr 1303/2014, méirust (EL) 2016/919 ja rakendusotsust 2011/665/EL vastavalt
muuta.

(26) Kiesoleva mairusega ettendhtud meetmed on kooskolas direktiivi (EL) 2016/797 artikli 51 1dike 1 alusel
moodustatud komitee arvamusega,

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA MAARUSE:

Artikkel 1

Médrust (EL) nr 321/2013 muudetakse jargmiselt.

1) Artikli 2 1dikes 1 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU 1I lisa punktis 2.7“ viitega ,Euroopa Parlamendi ja
ndukogu direktiivi (EL) 2016797 (*) 1I lisa punktis 2.7

(*) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2016. aasta direktiiv (EL) 2016/797 Euroopa Liidu raudteesiisteemi
koostalitluse kohta (ELT L 138, 26.5.2016, lk 44).“

2) Artikli 3 teist 16iku muudetakse jargmiselt:
a) punkt a asendatakse jargmisega:
,a) kui seda kooskolas kdesoleva mairuse lisa punktiga 7.2.2 uuendatakse voi ajakohastatakse,”;
b) punkt ¢ asendatakse jargmisega:
,¢) olemasoleva veeremi vagunid, mis on saanud kasutuselevotuloa kooskdlas komisjoni otsusega 2006/861/EU,
nagu seda on muudetud otsusega 2009/107EU, vdi kooskdlas komisjoni otsusega 2006/861[EU, nagu seda
on muudetud otsustega 2009/107/EU ja 2012/464/EL, ning mis vastavad otsuse 2009/107/EU punktis 7.6.4
sdtestatud tingimustele, vdivad saada lisa C liite punktis 5 kujutatud mirgistuse ,GE*, ilma et oleks vaja
kolmanda isiku poolset hindamist v&i uut turule laskmise luba. Kiitatavate vagunite sellise margistuse
kasutamise eest vastutab raudteeveo-ettevotja.”
3) Artiklit 4 muudetakse jargmiselt:
a) Idige 1 asendatakse jargmisega:
,1. A liites esitatud avatud punktide puhul tuleb direktiivi (EL) 2016/797 olulistele nduetele vastavuse

kontrollimiseks tiita tingimused, mis on ette nahtud siseriiklike eeskirjadega, mida kohaldatakse liikmesriigis, mis
on kiesoleva mairusega holmatud veeremiiiksuse kasutusala osa.”;

b) 1dike 2 punkt ¢ asendatakse jirgmisega:
,€) asutused, kes on midratud teostama vastavushindamist ja -tdendamist seoses avatud punktidega.”
4) Artiklit 5 muudetakse jargmiselt:
a) lbige 1 asendatakse jirgmisega:
,1.  Lisa punktis 7.3 esitatud erjjuhtude puhul tuleb direktiivi (EL) 2016/797 olulistele nouetele vastavuse

kontrollimiseks tdita tingimused, mis on ette ndhtud lisa punktiga 7.3 voi siseriiklike eeskirjadega, mida
kohaldatakse liikmesriigis, mis on kdesoleva méirusega hdlmatud veeremiiiksuse kasutusala osa.;

b) 16ike 2 punkt ¢ asendatakse jirgmisega:

,€) asutused, kes on mdéiratud teostama vastavushindamist ja -tdendamist lisa punktis 7.3 esitatud erijuhtudega
seotud siseriiklike eeskirjade puhul.“
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Artiklit 8 muudetakse jirgmiselt:
a) lbige 1 asendatakse jirgmisega:
,1.  Allsiisteemile, mis sisaldab selliseid koostalitluse komponente, millel puudub EU vastavusdeklaratsioon véi

kasutuskalblikkuse deklaratsioon, vaib EU vastavustdendamise sertifikaadi vilja anda iileminekuperioodi jooksul,
mis 16peb 1. jaanuaril 2024, tingimusel et lisa punktis 6.3 kehtestatud tingimused on tdidetud.”;

b) 1dige 2 asendatakse jargmisega:

,2.  Sertifitseerimata koostalitluse komponente sisaldava allsiisteemi tootmine voi ajakohastamine/uuendamine
tuleb koos turule laskmisega 16pule viia 16ikes 1 viidatud iileminekuperioodi jooksul.*;

c) ldike 3 punktis b asendatakse viide ,direktiivi 2004/49/EU artiklis 18“ viitega ,Euroopa Parlamendi ja ndukogu
direktiivi (EL) 2016798 (*) artiklis 19

(*) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2016. aasta direktiiv (EL) 2016/798 raudteeohutuse kohta
(ELT L 138, 26.5.2016, Ik 102).%

d) Ibige 4 asendatakse jirgmisega:

4. Pirast iileminekuperioodi, mis 16peb 1. jaanuaril 2015, peab uutel toodetud koostalitluse komponentidel
Ltagaosa signaaltuled” olema ndutav EU vastavusdeklaratsioon.”

Artiklit 8a muudetakse jargmiselt:

a) 1dige 1 asendatakse jirgmisega:
,1.  Olenemata lisa punkti 6.3 sitetest vdib 1. jaanuaril 2024 Idppeva iileminekuperioodi jooksul anda EU
vastavustdendamise sertifikaadi allsiisteemile, mis sisaldab komponente, mis vastavad koostalitluse komponendile
Jratta veerepinna pidurite hddrdeelement®, millel ei ole EU vastavusdeklaratsiooni, kui on tdidetud jirgmised
tingimused:

a) komponent on toodetud enne kiesoleva miiruse kohaldamise kuupieva ja

b) koostalitluse komponenti on kasutatud allsiisteemis, mille on enne kidesoleva mairuse kohaldamise kuupdeva
heaks kiitnud ja turule lasknud vahemalt iiks liikmesriik.*;

b) 16ige 2 asendatakse jargmisega:
,2.  Sertifitseerimata koostalitluse komponente kasutava allsiisteemi tootmine, ajakohastamine ja uuendamine,

sh allsiisteemile turule laskmise loa viljaandmine, tuleb viia 1opule enne 16ikes 1 sitestatud iileminekuperioodi
16ppemist.”;

c) ldike 3 punktis b asendatakse viide ,direktiivi 2004/49/EU artiklis 18“ viitega ,direktiivi (EL) 2016/798
artiklis 19.

Artiklit 8¢ muudetakse jargmiselt:
a) I6ike 1 punkt b asendatakse jargmisega:

,b) koostalitluse komponenti on kasutatud allsiisteemis, mille on enne selle tiiiibikinnituse kehtivuse 16ppemist
heaks kiitnud ja turule lasknud vihemalt iiks liikmesriik.*;

b) 18ige 2 asendatakse jargmisega:
,2.  Sertifitseerimata koostalitluse komponente kasutava allsiisteemi tootmine, ajakohastamine ja uuendamine,

sh allsiisteemile turule laskmise loa viljaandmine, tuleb viia 1pule enne 16ikes 1 sétestatud iileminekuperioodi
16ppemist.”;

c) ldike 3 punktis b asendatakse viide ,direktiivi 2004/49/EU artiklis 18“ viitega ,direktiivi (EL) 2016/798
artiklis 19.

Artiklit 9 muudetakse jirgmiselt:

,Uue veeremi vastavustendamise deklaratsioon ja/vdi veeremitiiiibi vastavusdeklaratsioon, mis on koostatud
kooskdlas otsusega 2006/861/EU, loetakse kehtivaks kuni 1. jaanuaril 2017 1&ppeva tileminekuperioodi [6puni.”
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9) Artiklit 10a muudetakse jargmiselt:
a) loikes 4 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57[EU artikli 6 viitega ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 5%
b) 1ikes 5 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU* viitega ,direktiivi (EL) 2016/797*.

10) Lisa muudetakse vastavalt kdesoleva mdaruse I lisale.

Artikkel 2

Madrust (EL) nr 1299/2014 muudetakse jargmiselt.
1) Artiklit 2 muudetakse jirgmiselt:

a) loikes 1 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU I lisa punktis 2.1 viitega ,Euroopa Parlamendi ja ndukogu
direktiivi (EL) 2016/797 (*) II lisa punktis 2.1

(*) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2016. aasta direktiiv (EL) 2016/797 Euroopa Liidu raudteesiisteemi
koostalitluse kohta (ELT L 138, 26.5.2016, 1k 44).%

b) loikes 3 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU artikli 20 viitega ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 18
c) lbige 4 asendatakse jirgmisega:

»4.  KTKd kohaldatakse liidu raudteesiisteemi vorgustikus, mida on kirjeldatud direktiivi (EL) 2016/797 I lisas,
vilja arvatud direktiivi (EL) 2016797 artikli 1 1digetes 3 ja 4 osutatud juhtudel.”

>

Artiklit 3 muudetakse jargmiselt:

a) 1dige 1 asendatakse jirgmisega:
,1.  Kiesoleva miiruse lisa R liites avatud punktina loetletud aspektide puhul tuleb direktiivi (EL) 2016/797
III lisas esitatud olulistele nouetele vastavuse kontrollimiseks tdita tingimused, mis on ette ndhtud siseriiklike

eeskirjadega, mida kohaldatakse liikmesriigis, kes lubab kiesoleva mairusega hdlmatud allsiisteemi kasutusele
votta.”

b) 1dike 2 punkt ¢ asendatakse jargmisega:

,€) asutused, kes on miiratud teostama vastavushindamist ja -tdendamist seoses avatud punktidega.”

o
~

Artikli 4 16ige 1 asendatakse jargmisega:

,1.  Lisa punktis 7.7 loetletud erijuhtudel tuleb direktiivi (EL) 2016/797 III lisas esitatud olulistele nduetele
vastavuse kontrollimiseks tdita tingimused, mis on ette ndhtud lisa punktiga 7.7 voi siseriiklike eeskirjadega, mida
kohaldatakse litkmesriigis, kes lubab kiesoleva mairusega holmatud allsiisteemi turule lasta.”

=

Artikli 4 16ike 2 punkt ¢ asendatakse jargmisega:

,¢) asutused, kes on mddratud teostama vastavushindamist ja -tdendamist lisa punktis 7.7 esitatud erijuhtudega
seotud siseriiklike eeskirjade puhul.“

U1
~

Artikli 7 16iget 3 muudetakse jargmiselt:

a) punktis a asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU artikli 18 viitega ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15%

b) punktis b asendatakse viited ,direktiivi 2004/49/EU artikli 16 1dike 2 punkti c* ja ,direktiivi 2004/49/EU
artiklis 18“ vastavalt viidetega ,Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi (EL) 2016/798 (*) artikli 16 1ike 2
punkti d

(*) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2016. aasta direktiiv (EL) 2016/798 raudteeohutuse kohta
(ELT L 138, 26.5.2016, Ik 102).“

ja ,direktiivi (EL) 2016/798 artiklis 19
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6) Artikli 9 1dige 2 jdetakse vilja.

7) Artiklit 10 muudetakse jirgmiselt:
a) loikes 4 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57[EU artikli 6 viitega ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 5%
b) 1dikes 5 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU* viitega ,direktiivi (EL) 2016/797*.

8) Lisa muudetakse vastavalt kdesoleva maaruse II lisale.

Artikkel 3

Mairust (EL) nr 1301/2014 muudetakse jargmiselt.
1) Artiklit 2 muudetakse jargmiselt:

a) loikes 1 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU 1I lisa alapunktis 2.2 viitega ,Euroopa Parlamendi ja ndukogu
direktiivi (EL) 2016/797 (*) 1I lisa punktis 2.2

(*) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2016. aasta direktiiv (EL) 2016/797 Euroopa Liidu raudteesiisteemi
koostalitluse kohta (ELT L 138, 26.5.2016, lk 44).%

b) 1dikes 3 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU artiklile 20“ viitega ,direktiivi (EL) 2016/797 artiklile 18%
c) 1dige 4 asendatakse jirgmisega:

+4.  KTKd kohaldatakse liidu raudteesiisteemi vorgustikus, mida on kirjeldatud direktiivi (EL) 2016/797 I lisas,
vilja arvatud direktiivi (EL) 2016797 artikli 1 1digetes 3 ja 4 osutatud juhtudel.”

>

Artiklit 4 muudetakse jargmiselt:
a) 1dige 1 asendatakse jirgmisega:
,1.  Lisa punktis 7.4.2 loetletud erijuhtudel tuleb direktiivi (EL) 2016/797 III lisas esitatud olulistele nduetele

vastavuse kontrollimiseks tdita tingimused, mis on ette ndhtud lisa punktiga 7.4.2 voi siseriiklike eeskirjadega,
mida kohaldatakse liikkmesriigis, kes lubab kiesoleva méddrusega holmatud allsiisteemi kasutusele votta.”;

b) 1dike 2 punkt ¢ asendatakse jargmisega:

,€) asutused, kes on madratud teostama vastavushindamist ja -tdendamist lisa punktis 7.4.2 esitatud erijuhtudega
seotud siseriiklike eeskirjade puhul.“

o
~

Artikli 7 16iget 3 muudetakse jargmiselt:

a) punktis a asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU artikli 18“ viitega ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15%

b) punktis b asendatakse viited ,direktiivi 2004/49/EU artikli 16 1dike 2 punkti c* ja ,direktiivi 2004/49/EU
artiklis 18“ vastavalt viidetega ,Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi (EL) 2016/798 (*) artikli 16 like 2
punkti d

(*) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2016. aasta direktiiv (EL) 2016/798 raudteeohutuse kohta
(ELT L 138, 26.5.2016, Ik 102).

ja ,direktiivi (EL) 2016/798 artiklis 19
4) Artikli 9 1dige 2 jdetakse vilja.
5) Artiklit 10 muudetakse jargmiselt:
a) loikes 4 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57[EU artikli 6 viitega ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 5%
b) Idikes 5 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57[EU* viitega ,direktiivi (EL) 2016/797*.

6) Lisa muudetakse vastavalt kdesoleva médaruse III lisale.
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Artikkel 4

Mairust (EL) nr 1302/2014 muudetakse jargmiselt.

1) Artikli 2 1dikes 1 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU 1I lisa punktis 2.7“ viitega ,Euroopa Parlamendi ja
ndukogu direktiivi (EL) 2016/797 (*) 1I lisa punktis 2.7

(*) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2016. aasta direktiiv (EL) 2016/797 Euroopa Liidu raudteesiisteemi
koostalitluse kohta (ELT L 138, 26.5.2016, lk 44).“

2) Artikli 3 1dige 2 asendatakse jargmisega:

,2.  KTKd ei kohaldata liidu raudteesiisteemi olemasoleva veeremi suhtes, mis on 1. jaanuaril 2015 juba kasutusel
mis tahes litkmesriigi kogu raudteevorgus voi selle teatavas osas, vilja arvatud juhul, kui seda veeremit uuendatakse
voi kui see ehitatakse iimber vastavalt lisa alapunktile 7.1.2.%

w
~

Artiklit 4 muudetakse jirgmiselt:
a) ldige 1 asendatakse jirgmisega:

,1.  Lisa I liites avatud punktina loetletud aspektide puhul tuleb direktiivi (EL) 2016/797 III lisas esitatud
olulistele nduetele vastavuse kontrollimiseks tdita tingimused, mis on ette nahtud siseriiklike eeskirjadega, mida
kohaldatakse lilkmesriigis, mis on kdesoleva mairusega hdlmatud veeremiiiksuse kasutusala osa.”;

b) 1dike 2 punkt ¢ asendatakse jirgmisega:

,C) asutused, kes on mairatud teostama vastavushindamist ja -tdendamist seoses avatud punktidega.”

=

Artikli 5 10ige 1 asendatakse jirgmisega:

,1.  Lisa punktis 7.3 loetletud erijuhtude puhul tuleb direktiivi (EL) 2016/797 III lisas esitatud olulistele nduetele
vastavuse kontrollimiseks tdita tingimused, mis on ette nihtud lisa punktiga 7.3 voi siseriiklike eeskirjadega, mida
kohaldatakse lilkmesriikides, mis on kéesoleva méddrusega holmatud veeremiiiksuse kasutusala osa.”

5) Artikli 5 18ike 2 punkt ¢ asendatakse jargmisega:

,€) asutused, kes on médratud teostama vastavushindamist ja -tdendamist lisa punktis 7.3 esitatud erijuhtudega
seotud siseriiklike eeskirjade puhul.“

6) Artikli 8 1diget 3 muudetakse jargmiselt:

a) punktis a asendatakse viited ,direktiivi 2008/57/EU artikli 18 ja ,direktiivi 2004/49/EU artikli 16 1dike 2
punktile c* viidetega ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15 ja ,direktiivi (EL) 2016/797 artiklile 15%

b) punktis b asendatakse viited ,direktiivi 2004/49/EU artikli 16 15ike 2 punkti ¢* ja ,direktiivi 2004/49/EU
artiklis 18 vastavalt viidetega ,Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi (EL) 2016/798 (*) artikli 16 15ike 2
punkti d

(*) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2016. aasta direktiiv (EL) 2016/798 raudteeohutuse kohta
(ELT L 138, 26.5.2016, k 102).*

ja ,direktiivi (EL) 2016/798 artiklis 19*.

7) Artiklis 9 asendatakse viited ,direktiivi 2008/57[EU artiklites 16-18" ja ,direktiivi 2008/57/EU artiklis 26* vastavalt
viidetega ,direktiivi (EL) 2016/797 artiklites 13-15 ja ,direktiivi (EL) 2016/797 artiklis 24“.

8) Artiklit 10 muudetakse jargmiselt:
a) loikes 4 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57[EU artikli 6 viitega ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 5%

b) Idikes 5 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57[EU* viitega ,direktiivi (EL) 2016/797*.
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9) Artiklisse 11 lisatakse 16ige 3:

3. Kdesoleva madruse lisa punkti 7.1.3.1 ei kohaldata sdidukite suhtes, mis lastakse turule parast 31. detsembrit
2028. Pirast seda kuupdeva turule lastud sdidukid peavad vastama kiesoleva méidruse lisa 4., 5. ja 6. peatiikile.”

10) Artiklisse 11 lisatakse 1ige 4:
»4.  Liikmesriigid vdivad tiksnes pdhjendatud juhtudel lubada taotlejatel jdtta kohaldamata kdesolev mairus voi
selle osad vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 artikli 7 16ike 1 punktile a projektide suhtes, mille puhul voimalus

kohaldada lisa punkti 7.1.1.2 v&i 7.1.3.1 on olemas vdi on aegunud. Lisa punkti 7.1.1.2 v6i 7.1.3.1 kohaldamine ei
noua direktiivi (EL) 2016/797 artikli 7 16ike 1 punkti a kohaldamist.”

11) Lisa muudetakse vastavalt kdesoleva midiruse IV lisale.

Artikkel 5

Mairust (EL) nr 1303/2014 muudetakse jargmiselt.

1) Artiklis 2 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU 1I lisas* viitega ,Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi (EL)
2016/797 () 1 lisas

(*) Euroopa Parlamendi ja néukogu 11. mai 2016. aasta direktiiv (EL) 2016/797 Euroopa Liidu raudteesiisteemi
koostalitluse kohta (ELT L 138, 26.5.2016, lk 44).“

2) Artiklit 4 muudetakse jargmiselt:
a) lbige 1 asendatakse jirgmisega:
,1.  Lisa punktis 7.3 loetletud erijuhtude puhul tuleb direktiivi (EL) 2016/797 III lisas esitatud olulistele nduetele
vastavuse kontrollimiseks tiita tingimused, mis on ette nidhtud lisa punktiga 7.3 voi siseriiklike eeskirjadega, mida

kohaldatakse litkmesriigis, kes lubab kiesoleva miirusega hdlmatud allsiisteemi kasutusele votta voi mis on
kiesoleva mairusega holmatud veeremiiiksuse kasutusala osa.”;

b) 1dike 2 punkt ¢ asendatakse jargmisega:

,¢) asutused, kes on médratud teostama vastavushindamist ja -tdendamist lisa punktis 7.3 esitatud erijuhtudega
seotud siseriiklike eeskirjade puhul.“

3) Artiklit 8 muudetakse jargmiselt:
a) loikes 4 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57[EU artiklile 6 viitega ,direktiivi (EL) 2016/797 artiklile 5%
b) 1dikes 5 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU* viitega ,direktiivi (EL) 2016/797*.

4) Lisa muudetakse vastavalt kdesoleva mairuse V lisale.

Artikkel 6

Méirust (EL) 2016/919 muudetakse jargmiselt.
1) Artiklit 2 muudetakse jargmiselt:
a) 1dige 1 asendatakse jirgmisega:

,1. KTK kehtib raudteesiisteemi kdigi uute, tdiendatud vdi uuendatud raudteeddrsete ja rongisiseste juhtkdskude
ja signaalimise allsiisteemide suhtes, mis on maédratletud Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi (EL)
2016/797 (*) 1I lisa punktides 2.3 ja 2.4. Lisa punkti 7.2.1a kohaldatakse kdikide olemasoleva rongisisese
allsiisteemi muudatuste suhtes.

(*) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2016. aasta direktiiv (EL) 2016/797 Euroopa Liidu raudteesiisteemi
koostalitluse kohta (ELT L 138, 26.5.2016, lk 44).%
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2)

3)

4)

1
—~

=

~
~

b) 1dikes 2 jdetakse vilja sonad ,direktiivi 2008/57/EU artikliga 20 ja*;
c) 1dige 3 jdetakse vilja.

Artikli 3 1dikes 1 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU artikli 17 1dike 3“ viitega ,direktiivi (EL) 2016/797
artikli 14“

Artikkel 5 jaetakse vilja.
Artiklit 6 muudetakse jargmiselt:

a) loikes 2 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57[EU artiklite 13 ja 18* viitega ,direktiivi (EL) 2016/797 artiklite 10 ja
15%

b) ldikes 3 asendatakse viide ,direktiivi 2004/49/EU artikli 16“ viitega ,direktiivi (EL) 2016/798 (*) artikli 16

(*) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2016. aasta direktiiv (EL) 2016/798 raudteeohutuse kohta
(ELT L 138, 26.5.2016, Ik 102).

Artiklit 9 muudetakse jargmiselt:

a) loikes 4 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57[EU artikli 29 Ioikes 1“ viitega ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 51
loikes 1%

b) 16ikes 5 asendatakse viide ,otsuse 2012/88/EL punktide 7.3.2.1, 7.3.2.2 ja 7.3.2.3“ viitega ,komisjoni
rakendusmdiruse (EL) 2017/6 (*) artikli 2 1ike 1 ja kdesoleva madruse lisa punkti 7.4.1.1

(*) Komisjoni 5. jaanuari 2017. aasta rakendusmddrus (EL) 2017/6 Euroopa raudteeliikluse juhtimissiisteemi
Euroopa arenduskava kohta (ELT L 3, 6.1.2017, Ik 6).

Artiklid 10 ja 11 asendatakse jargmisega:

»Artikkel 10

Vigade parandamine

Kui avastatakse vead, mille tottu ei saa tavapirast teenust pakkuda, esitab agentuur vdimalikult kiiresti omal algatusel
voi komisjoni taotlusel lahendused nende vigade parandamiseks ja hinnangu selle kohta, milline on nende mdju
olemasoleva ERTMSi kasutuselevotu tthilduvusele ja stabiilsusele. Sellisel juhul saadab agentuur komisjonile selliste
lahenduste ja hinnangu kohta arvamuse. Komisjon analiiiisib agentuuri arvamust koos direktiivi (EL) 2016/797

artikli 51 loikes 1 osutatud komiteega ja voib soovitada, et agentuuri arvamuses tdpsustatud lahendusi kohaldataks
kuni KTK jargmise ldbivaatamiseni.

Artikkel 11
ERTMSi tulevikurakendused
1. Vottes arvesse Shift2Railist ja agentuurilt saadavat panust, esitab komisjon 2021. aasta juuniks aruande

jargmise pdlvkonna sidesiisteemi mdiratlemise kohta. Aruanne sisaldab sellele siisteemile tilemineku tingimusi ja
voimalikke strateegiaid, vottes nduetekohaselt arvesse siisteemi- ja spektrinduete kooseksisteerimist.

2. Kui agentuur on esitanud arvamuse koos aruandes ERA-REP-150 kindlaks maaratud ERTMSi tulevikurakenduste
kirjelduste kavandiga, peavad tarnijad ja varajased rakendajad neid kirjeldusi oma katseprojektides kasutama ning
teavitavad sellest agentuuri.”

Lisatakse artikkel 11a:

,Artikkel 11a

ERTMSi iihilduvus ja edasine libivaatamine

1. 1. juuniks 2020 peab agentuur saatma komisjonile aruande ETCS siisteemi ithilduvuse (edaspidi ,ESC — ETCS
system compatibility“) ja raadiosiisteemi ithilduvuse (edaspidi ,RSC- radio system compatibility“) rakendamise kohta.

Aruanne peab sisaldama hinnangut ESC ja RSC eri liikide kohta ning véimaluse kohta vihendada ESC ja RSC tiiiipide
tehnilisi erinevusi. Litkmesriigid esitavad agentuurile analiiiisi 16puleviimiseks vajaliku teabe.
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2. 1. detsembriks 2021 peab komisjon agentuurilt saadud teabe pdhjal madrama kindlaks vajalikud sammud
selleks, et kaotada katsed voi kontrollid, millega tdendatakse rongisisese seadmestiku ithilduvust erinevate ERTMSi
raudteeddrsete rakendustega, eelkdige aga selleks, et saavutada tehniliste ja kdituseeskirjade tihtlustamine litkmesriigi
tasandil ja liikmesriikide vahel. Liikmesriigid esitavad komisjonile ja agentuurile analiiisi 16plikuks valmimiseks
vajaliku teabe.

3. 1. detsembriks 2020 peab agentuur saatma komisjonile aruande voimaluse kohta lisada raudteeddrse ja
rongisisese juhtkidskude ja signaalimise siisteemi arhitektuuri tdiendavaid elemente, eclkdige selleks, et saavutada
tulevikukindel konstruktsioon, lihtsustades tipptehnoloogia kasutamist ja tagades tagasitthilduvuse.”

L

Artiklile 13 lisatakse 16iked 2 ja 3:
2. Liikmesriigid voivad tiksnes pohjendatud juhtudel lubada taotlejatel jitta kohaldamata lisa punkt 7.4.2.1
vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 artikli 7 16ike 1 punktile a projektide suhtes, mille puhul vdimalus kohaldada lisa

punkti 7.4.2.3 on olemas vdi on aegunud. Lisa punkti 7.4.2.3 kohaldamine ei ndua direktiivi (EL) 2016797 artikli 7
16ike 1 punkti a kohaldamist.

3. Ilma et see piiraks lisa punktide 6.1.2.4 ja 6.1.2.5 kohaldamist, vdivad taotlejad jitkata maidruse (EL) 2016/919
algversiooni sitete (ja agentuuri asjakohaste arvamuste) kohaldamist, kui nad taotlevad luba:

a) raudteedirsete siisteemide projektide jaoks, mis on kdesoleva mdiruse joustumise kuupieval edasijoudnud
arengujargus, ja

b) rongisiseste siisteemide projektide jaoks, mida arendatakse vastavalt lisa A tabelis A.2 loetletud ERTMSi tehniliste
kirjelduste kogumikule nr 2 v&i 3, mis on kiesoleva mairuse jéustumise kuupideval edasijoudnud arengujargus.”

9) Lisa muudetakse vastavalt kdesoleva mdaruse VII lisale.

Artikkel 7

Rakendusotsust 2011/665/EL muudetakse jirgmiselt.
1) Lisatakse artikkel 2a:

LArtikkel 2a

Agentuuri sisestatav teave

Agentuur peab kandma lubatud raudteeveeremitiiiipide Euroopa registrisse teabe tema viljastatud veeremitiiiibi
kasutuslubade voi veeremitiiiibi variantide kohta ja veeremitiiibi vdi veeremitiiiibi variandi uute versioonide kohta
vastavalt komisjoni rakendusmaaruse (EL) 2018/545 (*) artiklile 50, nagu on ette nihtud kéesoleva otsuse II lisas.

(*) Komisjoni 4. aprilli 2018. aasta rakendusméidrus (EL) 2018/545, millega kehtestatakse raudteeveeremile ja
raudteeveeremi tiiiibile loa andmise menetluse praktiline kord vastavalt Euroopa Parlamendi ja ndukogu
direktiivile (EL) 2016/797 (ELT L 90, 6.4.2018, Ik 66)."

>

Artikli 3 16ige 1 asendatakse jargmisega:

,1.  Liikmesriigid tagavad, et nende riiklikud ohutusasutused esitavad teabe nende viljastatud veeremitiiiibi lubade
vOl veeremitiiiibi variantide kohta ja veeremitiiiibi v6i veeremitiiiibi variandi uute versioonide kohta vastavalt
madruse (EL) 2018/545 artiklile 50, nagu on ette nihtud kiesoleva otsuse II lisas.”

)
~

Artikkel 4 asendatakse jargmisega:
,Artikkel 4
Piirangukoodid

Uhtlustatud piirangukoode kohaldatakse kdigis liikmesriikides.

Ajakohastatud piirangukoodide loend on komisjoni rakendusotsuses (EL) 2018/1614 (*) osutatud loend.

(*) Komisjoni 25. oktoobri 2018. aasta rakendusotsus (EL) 2018/1614, milles sitestatakse Euroopa Parlamendi ja
noukogu direktiivi (EL) 2016/797 artiklis 47 osutatud veeremiregistrite kirjeldused ning muudetakse komisjoni
otsust 2007/756/EU ja tunnistatakse see kehtetuks (ELT L 268, 26.10.2018, lk 53).
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4) 1 lisa muudetakse vastavalt kdesoleva médruse VIII lisale.

5) II lisa asendatakse kiesoleva méddruse IX lisaga.

Artikkel 8

Miidruste (EL) nr 1299/2014 ja (EL) nr 1303/2014 kohaselt peab iga liikmesriik ajakohastama oma riiklikku
rakenduskava taristu KTK ja raudteetunnelite ohutuse KTK kohta. Iga liikmesriik edastab oma ajakohastatud
rakenduskava teistele liikkmesriikidele ja komisjonile 1. jaanuariks 2020.

Artikkel 9

1. Vastavushindamisasutusi kisitlevad teavitused jidvad médruste (EL) nr 321/2013, (EL) nr 1299/2014, (EL)
nr 1301/2014, (EL) nr 1302/2014, (EL) nr 1303/2014 ja (EL) 2016/919 kohaldamise eesmirgil kehtima vastavalt
nimetatud méirustele, mida on muudetud kiesoleva mairusega.

2. Vastavushindamisasutused, kellest on teatatud vastavalt direktiivile 2008/57/EU, vdivad vilja anda koostalitluse
komponendi EU vastavustdendamise sertifikaadi ja EU vastavussertifikaadi voi kasutuskdlblikkuse sertifikaadi kiesoleva
madruse kohaselt seni, kuni vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 artikli 57 Idikele 2 kohaldatakse direktiivi 2008/57/EU
selles liikmesriigis, kus on nende asukoht, ja hiljemalt kuni 15. juunini 2020.

Artikkel 10
Kiesolev mddrus joustub kahekiimnendal paeval parast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Seda kohaldatakse alates 16. juunist 2019.

Kéesolev madrus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav koikides liikmesriikides.

Briissel, 16. mai 2019

Komisjoni nimel
president
Jean-Claude JUNCKER



L 1391/120 Euroopa Liidu Teataja 27.5.2019

I LISA

Mairuse (EL) nr 321/2013 lisa muudetakse jargmiselt.

1) Punktides 1, 1.3, 3, 4.1, 4.2.1, 4.7, 5.1 ja 6.1.2.3 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU* viitega ,direktiivi (EL)
2016/797¢.

2) Punkt 1.2 asendatakse jargmisega:
,1.2. Geograafiline kohaldamisala

Kiesoleva KTK geograafiline kohaldamisala on kogu Euroopa Liidu raudteesiisteem vastavalt direktiivi (EL)
2016/797 1 lisa punktile 1, vdttes arvesse roopmelaiuse piiranguid, mis on esitatud artiklis 2.

3) Punkt 2 asendatakse jargmisega:
»2. KOHALDAMISALA JA ALLSUSTEEMI MAARATLUS
2.1. Kohaldamisala

Kiesolevat KTKd kohaldatakse ,kaubavagunite, sealhulgas veokite kandmiseks ettendhtud veeremiiiksuste
suhtes“, nagu on osutatud direktiivi (EL) 2016/797 I lisa punktis 2, vottes arvesse artiklis 2 sitestatud
piiranguid. Edaspidi kutsutakse veeremi allsiisteemi seda osa ,kaubavaguniks“ ja see kuulub direktiivi
2016/797 1I lisa kohasesse allsiisteemi ,veerem*.

Muud direktiivi (EL) 2016/797 I lisa punktis 2 loetletud veeremiiiksused ei kuulu kiesoleva KTK kohaldamis-
alasse. Eelkdige kiib see jargmiste kohta:

a) mobiilsed raudteetaristu ehitus- ja hooldusseadmed;
b) veeremiiiksused, mis on projekteeritud kandma
— mootorsdidukid, milles on reisijad, voi

— mootorsdidukid, milles ei ole reisijaid, kuid mida on kavas kasutada reisirongide koosseisus
(autovagunid);

¢) veeremiiiksused, mille
— pikkus koormatud konfiguratsiooni puhul suureneb, ja
— mille kasulik koormus on osa veeremiiiksuse struktuurist.

Markus. Vt ka punkt 7.1 erjjuhtude kohta.

2.2. Mbisted
Kiesolevas KTKs kasutatakse jargmisi moisteid:

a) ,itksus* — veeremi kohta kasutatav iildmdiste. Selle suhtes kohaldatakse kiesolevat KTKd ning seega ka EU
vastavustdendamise menetlust.

Uksus vdib koosneda jargmisest:
— ,vagun®“, mida on vdimalik eraldi kasutada ja mis koosneb oma rattapaaril asuvast eraldi karkassist, voi
— koosseis piisivalt thendatud ,elementidest*, mida ei ole vdimalik eraldi kasutada, vdi

— ihilduva(te) maanteesdiduki(te)ga ithendatud eraldi raudtee poordvankrid®, mille kombinatsioon
moodustab raudteega tthilduva siisteemi koosseisu;

b) ,rong“ — mitmest iiksusest koosnev kiituskoosseis;
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c) ,ettendhtud kasutuskord — hdlmab koiki tingimusi, milles tiksuse kasutamine on ette nihtud, ja selle

tehnilisi piiranguid. Ettendhtud kasutuskord voib olla laiem kdesolevas KTKs esitatud kirjeldustest, et iiksusi
oleks voimalik kasutada vorgustikus sama rongi koosseisus raudteeveo-ettevdtja ohutusjuhtimissiisteemi
alusel.“

4) Punkti 3 tabeli 1 rida 4.2.3.6.6 asendatakse jirgmisega:

,4.2.3.6.6 | Automaatselt muudetava roopmelaiu- 1.1.1, 1.2 1.5¢
sega stisteemid 112
1.1.3

5) Punkt 4.2.2.2 asendatakse jirgmisega:

,4.2.2.2 Uksuse kere konstruktsioon, seadmete kinnitused ja tdstepunktid peavad olema projekteeritud selliselt, et

standardi EN 12663-2:2010 5. peatiikis kirjeldatud koormustingimuste korral ei tekiks pragusid, olulisi
psivaid deformatsioone ega rebenemisi.

Uhilduvate  maanteesdidukitega  ithendatud  eraldi  poordvankrite  koosseisu ~ puhul  vdivad
koormustingimused eespool mainitutest erineda tulenevalt nende kaheliigilisest kirjeldusest; sel juhul peab
taotleja kirjeldama arvesse voetavaid koormustingimusi, vottes aluseks ithtsete kirjelduste kogumi, mille
puhul voetakse arvesse konkreetseid kasutustingimusi seoses rongi koosseisu, mandoverdamise ja
kiitamisega.

Vastavustdendamist on kirjeldatud punktis 6.2.2.1.
Tostepunktid tuleb tdhistada tiksusel. Tahistus peab vastama standardi EN 15877-1:2012 punktile 4.5.14.

Mearkus. Uhendamistehnikaid reguleeritakse punktiga 6.2.2.1 koosk®dlas tehtud vastavustdendamisega.”

6) Punkti 4.2.3.1 teises ja kolmandas ldigus asendatakse tekst ,EN 15273-2:2009 tekstiga ,EN 15273-2:2013

+A1:2016"

7) Punktis 4.2.3.1 asendatakse tekst ,GIC1 ja GIC2“ tekstiga ,GI1 ja GI2“.

8) Punktis 4.2.3.2 asendatakse tekst ,EN 15528:2008" tekstiga ,EN 15528:2015%.

9) Punktis 4.2.3.3 asendatakse tekst ,komisjoni otsuse 2012/88/EL (')* tekstiga ,ERA/ERTMS/033281 rev. 4.0

10) Punktist 4.2.3.3 jaetakse vilja joonealune markus (") ELT L 51, 23.2.2012, lk 1.

11) Punktis 4.2.3.4 asendatakse tekst ,Pardaseadmete projekteerimise ja vastavushindamise kirjeldus on kiesoleva KTK

avatud punkt.” jairgmisega:

,Kui kavatsetakse tagada iiksuse seire pardaseadmete abil, tuleb tidita jargmised nduded:

— need seadmed peavad suutma tuvastada iiksuse teljepukside/laagrite seisukorra halvenemise;

— pukside seisukorda hinnatakse kas nende temperatuuri voi diinaamiliste sageduste v6i mdne muu sobiva pukside
olukorda kajastava niitaja jilgimise teel;

— tuvastussiisteem peab asuma tiielikult veeremiiiksuse pardal ja diagnoosisdnumid peavad olema pardal
kittesaadavad;

— saadetavaid diagnoosisdnumeid ja nende kittesaadavaks tegemist tuleb kirjeldada kdesoleva KTK punkti 4.4
kohastes kasutamisega seotud dokumentides ja kiesoleva KTK punktis 4.5 kirjeldatud hoolduseeskirjades.”

12) Punktis 4.2.3.5.2 asendatakse tekst ,standardi EN 14363:2005 5. peatiikis“ tekstiga ,standardi EN 14363:2016 4.,
5.ja 7. peatiikis®.
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13) Punkt 4.2.3.6.6 asendatakse jirgmisega:
»4.2.3.6.6. Automaatselt muudetava réopmelaiusega siisteemid

Kiesolevat nouet kohaldatakse selliste iiksuste suhtes, mis on varustatud automaatselt muudetava
roopmelaiusega siisteemidega, millel on rataste telje asendi imberlilitamise mehhanism, mis vdimaldab
tiksust muuta ithilduvaks 1 435 mm roopmelaiusega roobasteede ja muu(de) kiesoleva KTK kohaldamis-
alasse kuuluva(te) roopmelaius(t)ega roobasteede jaoks.

Umberliilitusmehhanism peab tagama rataste ohutu lukustumise teljel vajalikus kohas.

Pirast roopmelaiuse muutmise seadme labimist kontrollitakse lukustussiisteemi seisundit (lukus voi
mitte) ja rataste asendit tthel vdi mitmel jirgmisel viisil: visuaalne kontroll, tiksuse pardal olev
kontrollisiisteem vdi taristu/seadme kontrollisiisteem. Uksuse pardal oleva kontrollisiisteemi puhul peab
olema vdimalik pidev jélgimine.

Kui kdiguosa on varustatud pidurististeemiga, mille asend roopmelaiuse muutmise kdigus muutub, peab
automaatselt muudetava roopmelaiusega siisteem tagama pidurisiisteemi ja rataste dige asendi ja ohutu
lukustamise samal ajal.

Kui kiitamise ajal ilmneb rataste ja pidurisiisteemi (kui see on asjakohane) asendi lukustamisel rike, voib
see suure tdendosusega 10ppeda katastroofilise dnnetusega (pShjustades mitme inimese surma); vottes
arvesse rikke tagajargede tosidust, tuleb tdendada, et see risk on viidud aktsepteeritava tasemeni.

Automaatselt muudetava roopmelaiusega siisteem on mdaratletud koostalitluse komponendina (punkt
5.3.4b) ja see on koostalitluse komponendi ,rattapaar osa (punkt 5.3.2). Vastavushindamise menetlusi
on tipsustatud kiesoleva KTK punktis 6.1.2.6 (koostalitluse komponendi tasand), punktis 6.1.2.2
(ohutusndue) ja punktis 6.2.2.4a (allsiisteemi tasand).

Roopmelaius, millega iiksus thildub, tuleb markida tehnilistes dokumentides.

Roopmelaiuse muutmise kirjeldus tavatingimustes, sh roopmelaiuse muutmise seadme tiitip/seadmete
tiiibid, millega iiksus iihildub, peab olema osa tehnilistest dokumentidest (vt ka kiesoleva KTK punkt
4.4).

Kiesoleva KTK muude punktide kohaseid ndudeid ja vastavushindamisi kohaldatakse eraldi ratta iga
sellise asendi suhtes, mis vastab iihele roopmelaiusele, ja see tuleb vastavalt dokumenteerida.”

14) Punktis 4.2.4.2 asendatakse tekst ,komisjoni médrusega (EU) nr 352/2009, (') tekstiga ,komisjoni rakendus-
maédrusega (EL) nr 402/2013, (1)~

15) Punktis 4.2.4.2 asendatakse joonealune mirkus ,(') ELT L 108, 29.4.2009, lk 4.“ joonealuse mirkusega , ()
ELT L 121, 3.5.2013, Ik 8.

16) Punktis 4.2.4.3.2.1 asendatakse tekst ,andmeleht UIC 544-1:2013“ ja tekst ,UIC 544-1:2013“ tekstiga ,UIC 544-
1:2014%

17) Punktis 4.2.4.3.2.2 asendatakse tekst ,minimaalne seisupiduri pidurdustdhusus® tekstiga ,minimaalne
seisupidurdusjoud”.

18) Punktist 4.2.4.3.2.2 jdetakse vilja tekst ,seisupiduri minimaalne tdhusus margitakse iiksusele. Margistus on
kooskdlas standardi EN 15877-1:2012 punktiga 4.5.25.°

19) Punktis 4.2.5 asendatakse tekst ,EN 50125-1:1999“ tekstiga ,EN 50125-1:2014".
20) Punktis 4.2.6.2.1 asendatakse tekst ,EN 50153:2002“ tekstiga ,EN 50153:2014"
21) Punktis 6.2.2.8.4 asendatakse tekst ,TS 45545-7:2009 tekstiga ,EN 45545-7:2013“
22) Punktis 4.2.6.2.2 asendatakse tekst ,EN 50153:2002“ tekstiga ,EN 50153:2014"

23) Punktis 4.2.6.3 asendatakse tekst ,ERA tehnilise dokumendi ERA[TD/2012-04/INT 18. jaanuari 2013. aasta
versiooni 1.2 (avaldatud ERA veebisaidil (http://www.era.europa.eu)) peatiikiga 1“ tekstiga ,standardi EN 16116-
2:2013 joonisega 11.”
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24) Punkti 4.3.3 tabelis 7 asendatakse tekst ,Viide komisjoni otsuses 2012/88/EL, lisa A tabeli A2 viide 77“ tekstiga
,Viide dokumendis ERA/JERTMS[033281 rev. 4.0%

25) Punkt 4.4 asendatakse jargmisega:

,4.4. Kasutuseeskirjad

Kasutuseeskirjad ~ to0tatakse vilja raudtee-ettevotja ohutusjuhtimissiisteemis — kirjeldatud — menetluste
raames. Konealustes eeskirjades vOetakse arvesse kasutamisega seotud dokumente, mis on osa tehnilisest
dokumentatsioonist, nagu on ndutud direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15 1ikes 4 ja kehtestatud IV lisas.

Ohutuse seisukohast oluliste komponentide (vt ka punkt 4.5) jaoks arendavad projekteerijad/tootjad
konkreetsed kiitamis- ja kaitamise jilgitavuse nduded vilja projekteerimisetapis ning parast veeremiiiksuste
kdikuandmist projekteerijate/tootjate ja asjaomaste raudteeveo-ettevdtjate vOi asjaomase vagunivaldajaga
tehtava koostoo kaigus.

Kasutamisega seotud dokumentides kirjeldatakse tiksuse omadusi asjakohase ettenihtud kasutuse korral, et
mddrata kindlaks kasutuseeskirjad tavapirastes ja erinevates moistlikult ettenihtavates halvenenud tingimustes.

Kasutamisega seotud dokumentide hulka kuuluvad:

— tavatingimustes kasutamise kirjeldus, mis hdlmab iiksuse kasutusomadusi ja -piiranguid nditeks veeremi
roopmelaius, maksimaalne projekteeritud kiirus, teljekoormused, pidurdustdhusus, tthilduvus rongituvas-
tussiisteemidega, lubatud keskkonnatingimused, ro6pmelaiuse muutmise seadme tiitip/seadmete tiiiibid,
millega iiksus thildub, ja nende kaitamine);

— mdistlikult ettendhtavates halvenenud tingimustes kditamise (kui kdesolevas KTKs kirjeldatud seadmete voi
funktsioonide puhul tekivad ohutuspuudujiigid) kirjeldus koos iiksuse asjakohaste lubatud piirmédirade ja
kasutustingimustega, mis vdivad tekkida;

— ohutuse seisukohast oluliste komponentide loetelu. Ohutuse seisukohast oluliste komponentide loetelu
peab sisaldama konkreetseid kaitamis- ja kditamise jalgitavuse ndudeid.

Taotleja esitab kasutuseeskirjadega seotud dokumentide esialgse versiooni. Kdnealuseid dokumente vdidakse
hiljem muuta kooskélas vastavate liidu oOigusaktidega, vottes arvesse olemasolevaid iiksuse kasutus- ja
hooldustingimusi. Teavitatud asutus kontrollib ainult seda, et kasutamisega soetud dokumendid on esitatud.”

26) Punkt 4.5 asendatakse jargmisega:

4.5,

Hoolduseeskirjad

Hooldus on selliste toimingute kogum, mis on mdeldud funktsionaalse iiksuse hoidmiseks seisukorras,
milles see suudab oma ndutavat funktsiooni tiita, vi kdnealuse seisukorra taastamiseks.

Direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15 1dikes 4 ndutud ja IV lisas kehtestatud tehnilise dokumentatsiooni osaks
olevad jargmised dokumendid on vajalikud iiksuste hooldustegevusteks:

— iilddokumendid (punkt 4.5.1);
— hoolduskava tdendusdokument (punkt 4.5.2) ja
— hooldustoode kirjeldus (punkt 4.5.3).

Taotleja esitab punktides 4.5.1, 4.5.2 ja 4.5.3 kirjeldatud kolm dokumenti. Konealuseid dokumente voib
hiljem kooskélas vastavate ELi Oigusaktidega muuta, vottes arvesse olemasolevaid tiksuse kasutus- ja
hooldustingimusi. Teavitatud asutus kontrollib ainult seda, et hooldusdokumendid on esitatud.

Taotleja voi taotleja volitatud iiksus (nt vagunivaldaja) esitab need dokumendid veeremiiiksuse hoolduse eest
vastutavale iiksusele niipea, kui see on mairatud veeremiiiksuse hoolduse eest vastutavaks.
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Nende kolme dokumendi alusel mdairab hoolduse eest vastutav iiksus hoolduskava ja asjakohased
hooldusnduded kindlaks hoolduse tasandil omal vastutusel (ei kuulu hindamisele kidesoleva KTK alusel).

Dokumendid sisaldavad ohutuse seisukohast oluliste komponentide loetelu. Ohutuse seisukohast olulised
komponendid on komponendid, mille puhul iiks rike voib suure tdendosusega pdhjustada direktiivi (EL)

2016/798 artikli 3 punktis 12 mdaratletud raske dnnetusjuhtumi.

Ohutuse seisukohast olulised komponendid ja nende konkreetsed hooldus- ja kditamisnduded ning hoolduse
jalgitavuse nouded teevad kindlaks projekteerijad/tootjad projekteerimisetapis ning pérast veeremiiiksuste
kdikuandmist tehakse need kindlaks projekteerijate/tootjate ja asjaomaste hoolduse eest vastutavate iiksuste
tehtava koostoo kaigus.

4.5.1. Ulddokumendid
Ulddokumendid hdlmavad jirgmist:
— iiksuse ja selle komponentide joonised ja kirjeldus;
— iiksuse hooldamist kisitlevad mis tahes diguslikud nduded;

— susteemide joonis (elektri-, pneumo-, hiidro- ja juhtimissiisteemide joonised);

— tdiendavad pardasiisteemid (stisteemide, sh funktsionaalsuse, liideste spetsifikatsioonide ning andmete
tootlemise ja protokollide kirjeldus);

— iga veeremi seadistusdokumentatsioon (osade nimekiri ja materjalide spetsifikatsioon), mis voimaldab
(eelkdige, aga mitte ainult) jilgitavust hooldustédde ajal.

4.5.2. Hoolduskava toendusdokument

Hoolduskava  tdendusdokumendis  kirjeldatakse, ~kuidas médratakse kindlaks ja kavandatakse
hooldustoimingud, et tagada veeremi omaduste sdilitamine selle kasutusaja jooksul lubatud
piirides. Dokumentatsioonis esitatakse sisendandmed, et mdirata kindlaks hooldustegevuste kontrolli ja
perioodilisuse kriteeriumid. Hoolduskava toendusdokument koosneb jirgmisest:

— iiksuse hooldust66de kavandamiseks kasutatud pretsedendid, pdhimétted ja meetodid;

— ohutuse seisukohast oluliste komponentide ja nende konkreetsete kiitamis-, hooldus- ja jélgitavusndouete
kindlakstegemiseks kasutatud pretsedendid, pohimétted ja meetodid.

— iiksuse tavapidrase kasutamise piirmdidrad (nditeks km/kuus, kliimapiirangud, ettendhtud koormuste
tiitibid jne);

— hooldustéode kavandamiseks kasutatud asjakohased andmed ja kdnealuste andmete piritolu (ekspluatat-
sioonikogemus);

— hooldustédde projekteerimiseks tehtud katsed, uuringud ja arvutused.

4.5.3. Hooldustéide kirjeldus

Hooldustoode kirjelduses kirjeldatakse hooldustoode tegemise vdimalikke viise. Hooldustoimingud
hoélmavad muu hulgas kontrolli, seiret, katseid, mddtmisi, asendamisi, kohandamisi ja parandustid.

Hooldustoimingud jagunevad jargmiselt:

— ennetav hooldus (korrapdrane ja kontrollitav) ning
— korrigeeriv hooldus.

Hooldust66de kirjeldus sisaldab allpool esitatut.

— Komponentide hierarhia ja funktsionaalne kirjeldus, millega seatakse veeremile piirangud, loetledes kdik
konealuse veeremi tootekonstruktsiooni kuuluvad komponendid ja kasutades vajalikul arvul eraldi
kirjeldustasemeid. Hierarhias kdige madalamal olev komponent on viljavahetatav komponent.
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— Varuosade (viljavahetatavate osade) tehnilisi ja funktsionaalseid kirjeldusi sisaldav osade loetelu. Loetelu
sisaldab koiki osi, mille vahetamine on ette nihtud teatava tingimuse korral voi parast elektrilist voi
mehaanilist riket voi mis vdivad vajada viljavahetamist parast ettendhtavat juhuslikku kahjustust.
Koostalitluse komponendid margitakse dra ja neile viidatakse nende vastavusdeklaratsioonis.

— Ohutuse seisukohast oluliste komponentide loetelu. Ohutuse seisukohast oluliste komponentide loetelu
peab sisaldama konkreetseid hooldusndudeid ja hoolduse jilgitavuse ndudeid.

— Komponentide piirmairad, mida ei tohi kéitamisel tiletada. On lubatud mdirata kindlaks kéitamis-
piirangud halvenenud tingimustel kditamiseks (kui moni piirméar on uletatud).

— Nende Euroopa digusaktidega médratud kohustuste loetelu, mida komponentide voi allsiisteemide suhtes
kohaldatakse.

— Hoolduskava, () s.o struktureeritud {ilesandekomplekt hooldustoode tegemiseks, sh toimingud,
menetlused ja vahendid. Kdnealuse iillesandekomplekti kirjeldus hdlmab jargmist:

a) lammutamise/kokkumonteerimise  juhendjoonised, mis on vajalikud vahetatavate osade
nduetekohaseks kokkumonteerimiseks/lammutamiseks;

b) hoolduskriteeriumid,;

c) eelkdige ohutuse seisukohast tihtsate osade kontroll ja katsed; need hdlmavad visuaalseid kontrolle ja
mittepurustavaid katseid (nditeks vajaduse korral ohutust kahjustada voivate puudujdikide
avastamiseks);

d) tilesande taitmiseks vajalikud tooriistad ja materjalid;

e) ilesande taitmiseks vajalikud tarvikud;

f) isikukaitsemeetmed ja -vahendid.

— Pirast iga hooldust ja enne veeremi uuesti kasutusele votmist tehtavad vajalikud katsed ja menetlused.

(*) Hoolduskava puhul vGetakse arvesse Euroopa Raudteeagentuuri (ERA) kaubavagunite hoolduse tookonnas
saadud tulemusi (vt kaubavagunite hoolduse tookonna tegevuste 1dpparuanne, mis on avaldatud ERA veebisaidil
http:/[www.era.europa.eu).”

27) Punktis 4.8 asendatakse tekst ,GIC1 ja GIC2“ tekstiga ,GI1 ja GI2“.
28) Lisatakse uus punkt 4.9:
,4.9. Marsruudi iihilduvuse kontroll enne lubatud veeremiiiksuste kasutamist

Allsiisteemi ,veerem — kaubavagunid“ parameetreid, mida raudteeveo-ettevtja kasutab marsruudi ithilduvuse
kontrolliks, on kirjeldatud komisjoni rakendusmaaruse (EL) 2019/773 (*) D1 liites.

() Komisjoni 16. mai 2019. aasta rakendusmiirus (EL) 2019/773, milles Kkasitletakse Euroopa Liidu
raudteesiisteemi kéitamise ja liikluskorralduse allsiisteemi koostalitluse tehnilist kirjeldust ning millega
tunnistatakse kehtetuks otsus 2012/757/EL (ELT L 139 [, 27.5.2019, 1k 5).“

29) Punktis 5.3.1 asendatakse tekst ,Kidiguosa projekteeritakse kasutusvahemiku ja kasutusvaldkonna jaoks, mis
madratakse kindlaks jirgmiste parameetrite alusel:“ jargmise tekstiga:

,Kdiguosa projekteeritakse koigi kasutusvahemike ja kasutusalade jaoks, mis mdiratakse kindlaks jirgmiste
parameetrite alusel:

— roopmelaius;*.

30) Punktis 5.3.2 asendatakse tekst ,Rattapaari hinnatakse ja see projekteeritakse kasutusvaldkonna jaoks jirgmise
alusel:“ jargmise tekstiga:

,Kdesoleva KTK kohaldamisel loetakse rattapaarid koosnevaks pohiosadest, millega tagatakse mehaaniline liides
roobasteega (rattad ja ithenduselemendid: nditeks risttelg, soltumatu rattatelg). Abiosasid (teljepuksid, teljepuk-
sikarbid, kdigukastid ja pidurikettad) hinnatakse allsiisteemi tasandil.
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Rattapaari hinnatakse ja see projekteeritakse kasutusala jaoks jirgmise alusel:
— roopmelaius,”.
31) Punktis 5.3.3 asendatakse tekst ,— maksimaalne kiirus ja kasutusaeg ning* jirgmisega:
,— maksimumkiirus;
— piirméirad kiitamisel ning*.
32) Punkti 5.3.4a jdrele lisatakse uus punkt 5.3.4b:
,5.3.4b. Automaatselt muudetava réopmelaiusega siisteem

Koostalitluse komponenti ,automaatselt muudetava roopmelaiusega siisteem* hinnatakse ja see
projekteeritakse kasutusala jaoks jargmise alusel:

— roopmelaius, mille jaoks siisteem on projekteeritud;
— maksimaalsete staatiliste teljekoormuste vahemik;
— veerepinna nimilabimoot;

— Uksuse projekteeritud maksimumkiirus ning

— roopmelaiuse muutmise seadme tiiip/seadmete tiitibid, mille jaoks siisteem on projekteeritud, sh
nimikiirus réopmelaiuse muutmise seadme(te) labimisel ja maksimaalsed teljejoud roGpmelaiuse
automaatse vahetamise ajal.

Automaatselt muudetava roopmelaiusega siisteem peab vastama punkti 4.2.3.6.6 nduetele; neid ndudeid
hinnatakse koostalitluse komponendi tasandil, nagu on esitatud punktis 6.1.2.6.

33) Punkti 6.1.2 tabelisse 9 lisatakse rea ,4.2.3.6.4 Telg” alla uus rida 4.2.3.6.6:

,4.2.3.6.6 | Automaatselt muudetava roopmelaiu- | X (¥) X X X (% X X (%),
sega siisteem

34) Punkti 6.1.2 viimase 16igu jérele lisatakse jargmine tekst:

,Kui kdesoleva KTK punktis 5.3 koostalitluse komponendina méiratletud komponendi suhtes kohaldatakse erijuhtu,
voib vastav ndue olla kontrolli osa tiksnes koostalitluse komponendi tasandil, kui komponent vastab endiselt
kidesoleva KTK 4. ja 5. peatiiki nduetele ning kui erijuhu puhul ei viidata riiklikule eeskirjale (st lisandue, mis vastab
peamisele KTK-le ja mis on KTKs téielikult sitestatud).

Muudel juhtudel toimub kontroll allsiisteemi tasandil; kui komponendi suhtes kohaldatakse riiklikku eeskirja, vdib
asjaomane liikmesriik kindlaks mairata asjakohased kohaldatavad vastavushindamise menetlused.”

35

—~

Punkt 6.1.2.1 asendatakse jargmisega:
,0.1.2.1 Kdiguosa
Soidudiinaamilise kditumise vastavustdendamine on esitatud standardis EN 16235:201 3.

Standardi EN 16235:2013 6. peatiikis kindlaksmairatud kdiguosaga varustatud iiksused eeldatakse olevat
koosk®dlas asjakohaste nduetega, kui kdiguosi kasutatakse nende kindlaksmaaratud kasutusaladel.

Poordvankri raami tugevust hinnatakse vastavalt standardi EN 13749:2011 punktile 6.2.“

36

~

Punkti 6.1.2.2 viimane 16ik asendatakse jargmisega:

,Kokkumonteerimisetapis kohaldatakse vastavustdendamise menetlust selle tagamiseks, et tikski defekt, mis tuleneb
teljele paigaldatud osade mehaaniliste omaduste mis tahes muutustest, ei kahjustaks ohutust. See menetlus koosneb
segava toime vairtuste kindlaksmidramisest ja pressistuga rattapaaride korral vastavast pressistu diagrammist.”
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37) Punktis 6.1.2.5 asendatakse tekst ,dokumendi ERA/TD/2013-02/INT versiooniga 2.0 (XX.XX.2014)“ tekstiga
,dokumendi ERA/TD/2013-02/INT versiooniga 3.0 (27.11.2015)“ ja kolmes kohas asendatakse tekst ,dokumendi
ERA/TD/2013-02/INT versiooni 2.0 ((XX.XX.2014)“ tekstiga ,dokumendi ERA/TD/2013-02/INT versiooni 3.0
(27.11.2015)"

38) Punkti 6.1.2.5 alla lisatakse uus punkt 6.1.2.6:

,60.1.2.6 Automaatselt muudetava roopmelaiusega siisteem

Hindamismenetlus peab pohinema valideerimiskaval, mis holmab koiki punktides 4.2.3.6.6 ja 5.3.4b
mainitud aspekte.

Valideerimiskava peab olema kooskdlas punkti 4.2.3.6.6 kohase ohutusanaliiiisiga ja selles peab olema
kindlaks mairatud hindamine, mida on vaja kdigis jargmistes eri etappides:

— projekti ekspertiis;

— staatilised katsed (stendikatsed ja rattapaari integreerimise/itksusse integreerimise katsed);

— roopmelaiuse muutmise seadme(te) katsed, mis on kaitamistingimuste seisukohast esindavad;

— katsed roobasteel, mis on kditamistingimuste seisukohast esindavad.

Seoses punkti 4.2.3.6.6 kohaselt ndutava ohutustasemele vastavuse tdendamisega dokumenteeritakse
selgelt ohutusanaliiiisis arvesse voetavad eeldused, mis on seotud iiksusega, kuhu siisteem kavatsetakse
integreerida, ja selle iksuse kasutusotstarbega.

Automaatselt muudetava roopmelaiusega siisteemi puhul voidakse hinnata selle kasutussobivust (moodul
CV). Enne kditamiskatsete alustamist kasutatakse sobivat moodulit (CB vdi CH1) koostalitluse komponendi
projekti sertifitseerimiseks. Kiitamiskatsed tehakse tootja taotluse korral; tootja peab saama raudteeveo-
ettevotjalt ndusoleku viimase osalemiseks sellises hindamises.

Vastavushindamise eest vastutava teavitatud asutuse sertifikaat peab sisaldama nii punkti 5.3.4b kohaseid
kasutustingimusi kui ka roopmelaiuse muutmise seadme(te) tiiipi/tiiiipe ja kiitamistingimusi, millega
seoses automaatselt muudetava roopmelaiusega siisteemi on hinnatud.”

39) Punktis 6.2.2.1 asendatakse tekst ,Vastavustdendamine on kooskélas standardi EN 12663-2:2010 6. ja 7.
peatiikiga. tekstiga ,Vastavustdendamine peab olema kooskdlas standardi EN 12663-2:2010 6. ja 7. peatiikiga voi
standardi EN 12663-1:2010+A1:2014 9.2 peatiikiga.”

40) Punkt 6.2.2.2 asendatakse jirgmisega:

,6.2.2.2 Koveral roobasteel roobastelt mahajooksmise viltimine
Vastavustdendamine tehakse kooskdlas standardi EN 14363:2016 4., 5. ja 6.1. peatiikiga.”

41) Punkt 6.2.2.3 asendatakse jirgmisega:

,6.2.2.3 Diinaamiline kditumine sdidu ajal
Katsed réGbasteel
Vastavustdendamine tehakse kooskolas standardi EN 14363:2016 4., 5. ja 7. peatiikiga.
1 668 mm roopmelaiusega vorgustikus kiitatavate itksuste puhul saadakse standardi EN 14363:2016
(punkti 7.6.3.2.6 alapunkt 2) kohaselt raadiuse Rm = 350 m juures normaliseeritud suunava jou
hinnanguline vdirtus jirgmise valemi alusel:
Ya,nf,gst = Ya,f,gst — (11 550 m/Rm — 33) kN.

Kvaasistaatilise suunava jdu Yj,a,qst piirnorm on 66 kN.

Vilisroopa korgenduse puudujdigi vddrtusi saab kohandada 1 668 mm roopmelaiuse jaoks, korrutades
vastavad 1 435 mm parameetri vadrtused jargmise teisendusteguriga: 1 733/1 500.

Aruandesse kantakse suurima ekvivalentkoonilisuse ja kiiruse kombinatsioon, mille puhul iiksus vastab
standardi EN 14363:2016 4., 5. ja 7. peatiikis margitud stabiilsuskriteeriumile.
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42) Punkti 6.2.2.4 lisatakse teksti alla jargmine tekst:

,Eespool nimetatud vastavustdendamiseks on lubatud kasutada muid standardeid, kui EN-standardid ei hdlma
kavandatud tehnilist lahendust; sel juhul peab teavitatud asutus kontrollima, et alternatiivsed standardid
moodustavad osa tehniliselt ihtlastest standardikogumitest, mida kohaldatakse pukside projekteerimise,
konstrueerimise ja katsetamise suhtes.

Eespool ndutava tdendamise puhul v6ib osutada iiksnes standarditele, mis on avalikult kittesaadavad.

Kui puksid on toodetud vastavalt projektile, mis on vilja tootatud ja mida on juba kasutatud toodete turule
laskmiseks enne nende toodete suhtes kohaldatavate asjakohaste KTKde joustumist, on taotlejal lubatud kalduda
korvale eespool mainitud vastavustdendamise menetlusest, osutades projekti ekspertiisile ja tiiiibihindamisele, mis
tehti seoses varasemate taotlustega ja vorreldavatel tingimustel; kdnealune tdendamine tuleb dokumenteerida ja seda
kisitatakse sama tasandi tdendina kui mooduli SB kohast tiiibihindamist v8i mooduli SH1 kohast projekti-
hindamist.”

43) Punkti 6.2.2.4 jérele lisatakse uus punkt 6.2.2.4a:
,6.2.2.4a. Automaatselt muudetava ro0pmelaiusega siisteemid

Ohutusanaliiiis, mis on ndutav punkti 4.2.3.6.6 kohaselt ja mida tehakse koostalitluse komponendi
tasandil, tuleb konsolideerida tiksuse tasandil; eelkdige voib olla vaja vaadata 14bi punkti 6.1.2.6 kohaselt
tehtud eeldused, et votta arvesse iiksust ja selle kasutusotstarvet.”

44) Punktis 6.2.2.5 asendatakse tekst ,poordvankritiksuste puhul andmelehe UIC 430-1:2012 H lisa joonis 18“ tekstiga
,poordvankriiiksuste puhul andmelehe UIC 430-1:2012 H lisa joonis 18 ning I lisa joonised 19 ja 20.°

45) Punktis 6.2.2.8.1 asendatakse tekst ,EN 1363-1:1999 tekstiga ,EN 1363-1:2012.

46) Punktis 6.2.2.8.2 asendatakse tekst ,Materjalide siittivuse ja leegi levimise omadusi katsetatakse kooskdlas
standardiga ISO 5658-2:2006/Am1:2011, mille puhul on piirvddrtus CFE > 18 kW/m2. Vajalike siittivuse ja leegi
levimise omadustele peetakse vastavaks jirgmiste materjalide ja komponentide tuleohutusndudeid:“ tekstiga
,Materjalide siittivuse ja leegi levimise omadusi katsetatakse kooskdlas standardiga ISO 5658-2:2006/Am1:2011,
mille puhul on piirvéirtus CFE > 18 kW/m2.

Poordvankrite kummist osasid katsetatakse kooskdlas standardiga ISO 5660-1:2015, mille puhul on piirvéirtus
MARHE < 90 kW/m? katsetingimustes, mida on kirjeldatud standardi EN 45545-2:2013+A1:2015 tabeli 6 viites
T03.02.

Vajalike siittivuse ja leegi levimise omadustele peetakse vastavaks jirgmiste materjalide ja komponentide
tuleohutusndudeid:

— rattapaarid, kattega voi ilma;*“.
47) Punktis 6.2.2.8.3 asendatakse tekst ,EN 50355:2003" tekstiga ,EN 50355:2013.
48) Punktis 6.2.2.8.3 asendatakse tekst ,EN 50343:2003“ tekstiga ,EN 50343:2014".
49) Punkt 7.1 asendatakse jargmisega:

,7.1. Turule laskmise luba

Kiesolevat KTKd kohaldatakse pirast kiesoleva KTK kohaldamise kuupdeva turule lastavale allsiisteemile
,veerem — kaubavagunid“ punktides 1.1, 1.2 ja 2.1. sitestatud ulatuses.

Kéesolevat KTKd kohaldatakse vabatahtlikult ka jargmise suhtes:

— punkti 2.1 alapunktis a osutatud iiksused transpordikonfiguratsioonis, kui need vastavad kdesolevas KTKs
madratletud ,iiksusele; ja

— punkti 2.1 punktis ¢ méiratletud iiksused, kui need on tithjas konfiguratsioonis.

Kui taotleja otsustab kiesolevat KTKd kohaldada, siis peavad liikmesriigid vastavat EU vastavustdendamise
deklaratsiooni tunnustama.”
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50) Punkt 7.1.2 asendatakse jargmisega:
,7.1.2. Esimese turule laskmise loa vastastikune tunnustamine

Kooskdlas direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 16ike 3 punktiga b antakse veeremi (nagu see on médratletud
kiesolevas KTKs) turule laskmise luba jirgmise alusel:

— kooskolas artikli 21 1dike 3 punktiga a: EU vastavustdendamise deklaratsioon, nagu on ette ndhtud
konealuse direktiivi artikliga 15, ja

— kooskolas artikli 21 1dike 3 punktiga d: tdendid iiksuse tehnilise vastavuse kohta ELi vdrgustikku
hoélmava kasutusala vorgustikus.

Direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 16ike 3 punktid b ja c ei kujuta endast lisanduet. Veeremiiiksuse tehniline
tthilduvus eeskirjadega (KTK voi riiklikud eeskirjad) hélmatud vorgustikus; ka seda aspekti tuleb arvesse
votta EU vastavustdendamise tasandil.

Seepdrast on tingimused, mille kohaselt kasutusala ei ole piiratud konkreetse riigi vorgustikuga, esitatud
allpool lisanduetena, mida tuleb kasitleda veeremi allsiisteemi EU vastavustdendamisel. Konealused
tingimused tdiendavad punktis 4.2 esitatud ndudeid ja neid tuleb tiita tiiel médral.

a) Uksus peab olema varustatud sepistatud ja valtsitud ratastega, mida on hinnatud kooskélas punkti
6.1.2.3 alapunktiga a.

b) Tehnilisse dokumentatsiooni tuleb mirkida, kas punkti 7.3.2.2 alapunktis a kehtestatud nduded, mis
puudutavad teljepukside seisundi seiret raudteedirsete seadmetega, on tdidetud voi mitte.

c) Uksuse jaoks punkti 4.2.3.1 kohaselt kindlaks madratud vordlusprofiil tuleb maérata iihele sihtvordlus-
profiilidest G1, GA, GB ja GC, sh alaosa jaoks kasutatavad vordlusprofiilid GI1 ja GI2.

d) Uksus peab ithilduma rongituvastussiisteemidega, mis pdhinevad roobastee vooluahelatel, teljeloenduritel
ja silmusahelal, nagu on kirjeldatud punkti 4.2.3.3 alapunktides a, b ja c.

e) Uksus peab olema varustatud kasitsihaakimise siisteemiga kooskdlas C liite punktis 1 sitestatud
ettekirjutustega ning vastama punkti 8 nduetele vdi olema varustatud mis tahes poolautomaatse voi
automaatse standarditud haakimissiisteemiga.

f) Pidurisiisteem peab olema kooskdlas C liite punktide 9, 14 ja 15 tingimustega, kui kohaldatakse punktis
4.2.4.2 sitestatud vordlusjuhtumit.

g) Uksusel peab olema kogu asjakohane margistus kooskdlas standardiga EN 15877-1:2012, v.a mérgistus,
mis on mddratletud selle punkti 4.5.25 alapunktis b.

h) Seisupidurdusjoud tuleb mirkida joonise 1 kohaselt 30 mm allapoole standardi EN 15877-1 punktis
4.5.3 esitatud margistust.

Joonis 1

Seisupidurdusjou mirkimine

270 - 285
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Kui rahvusvahelise lepinguga, mille osaline Euroopa Liit on, nihakse ette vastastikused digussitted, on
itksused, mida lubatakse nimetatud rahvusvahelise lepingu kohaselt kditada ja mis vastavad koigile
punktis 4.2 ja kdesolevas punktis 7.1.2 sitestatud nduetele, lubatud lasta Euroopa Liidu litkmesriigi
turule.”

51) Punkt 7.2 asendatakse jirgmisega:

/2.

7.2.1.

7.2.2.

7.2.2.1.

Rakendamise iildeeskirjad

Komponentide asendamine

Kéesolevas punktis kasitletakse direktiivi (EL) 2016/797 artiklis 2 osutatud komponentide asendamist.
Arvesse tuleb votta jargmisi kategooriaid:

Sertifitseeritud koostalitluse komponendid: komponendid, mis vastavad 5. peatiikis esitatud koostalitluse
komponendile ja millel on vastavussertifikaat.

Muud komponendid: mis tahes komponendid, mis ei vasta 5. peatiikis margitud koostalitluse
komponendile.

Sertifitseerimata koostalitlus komponendid: komponendid, mis vastavad 5. peatiikis esitatud koostalitluse
komponentidele, kuid millel ei ole vastavussertifikaati ja mis on toodetud enne punktis 6.3 sitestatud
tileminekuperioodi 15ppu.

Tabelis 11 on esitatud voimalikud permutatsioonid.

Tabel 11

Asenduspermutatsioonide tabel

.. mis asendatakse ...

... sertifitseeritud koos- . ... sertifitseerimata
. X .. muude komponenti- :
talitluse komponenti- deoa koostalitluse kompo-
dega 8 nentidega
Sertifitseeritud koostalitluse voimalik ei ole vdimalik voimalik
komponendid ...

Muud komponendid ...

ei ole voimalik

voimalik

ei ole voimalik

Sertifitseerimata  koostalitluse

voimalik

ei ole voimalik

voimalik

komponendid ...

Tabelis 11 kasutatud sdna ,voimalik® tihendab seda, et hoolduse eest vastutav iiksus vdib omal
vastutusel asendada komponendi muu komponendiga, kasutades sama funktsiooni ja vihemalt sama
tulemuslikkust kooskolas asjakohase KTK nduetega, kui kdnealused komponendid

— on sobilikud, s.o vastavad asjakohas(t)ele KTK(de)le;

— on kasutusalal kasutusel;

— voimaldavad koostalitust;

— vastavad olulistele nduetele ja

— on kooskdlas tehnilises dokumentatsioonis sdtestatud piirangutega.

Olemasoleva iiksuse v3i olemasoleva iiksuse tiiiibi muutmine

Sissejuhatus

Kéesolevas punktis 7.2.2 on esitatud pdhimdtted, mida peavad kohaldama muutusi haldavad iiksused ja
lube andvad iiksused kooskélas direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15 1dikes 9, artikli 21 Idikes 12 ja

IV lisas kirjeldatud EU vastavustdendamise menetlusega. Seda menetlust on edasi arendatud komisjoni
rakendusmairuse (EL) 2018/545 (*) artiklites 13, 15 ja 16 ning komisjoni otsuses 2010/713/EU (**).
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Punkti 7.2.2 kohaldatakse juhul, kui olemasolevat iiksust voi iiksuse tiitipi muudetakse, sh uuendatakse
voi tdiendatakse. Seda ei kohaldata selliste muudatuste korral,

— millega ei kalduta korvale allsiisteemide EU vastavustdendamise deklaratsioonile lisatud tehnilisest
toimikust, kui see on olemas, ning

— mis ei mdjuta EU vastavusdeklaratsiooniga hdlmamata pohiparameetreid, kui neid on.

Veeremitiiiibi loa omanik peab esitama muutusi haldavale iiksusele mdistlikel tingimustel teabe, mida on
vaja muudatuste hindamiseks.

7.2.2.2.  Nii iiksuse kui ka itksuse tiiiibi muudatuste haldamist kisitlevad eeskirjad

Uksuse osad ja pohiparameetrid, mida muudatus(ed) ei mdjuta, ei ole holmatud kiesolevale KTK-le
vastavuse hindamisega.

IIma et see piiraks punkti 7.2.2.3 kohaldamist, on vaja tdita kdesoleva KTK v&i miira KTK (komisjoni
madrus (EL) nr 1304/2014, (***) vt konealuse KTK punkt 7.2) noudeid kiesoleva KTK nende pohipara-
meetrite puhul, mida muudatused voivad méjutada.

Koosk®élas komisjoni rakendusmiiruse (EL) 2018/545 artiklitega 15 ja 16 ja otsusega 2010/713/EL ning
moodulite SB, SD/SF voi SH1 kohaldamisega ELi vastavustdendamisel ja vajaduse korral kooskdlas
direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15 1dikega 5 peab muutust haldav asutus teatama teavitatud asutusele
koigist muudatustest, mis mdjutavad allsiisteemi vastavust asjakohas(t)e KTK(de) nduetele ja mille tottu
peab teavitatud asutus uusi kontrolle tegema. Selle teabe esitab muudatust haldav asutus koos viidetega
tehnilistele dokumentidele, mis on seotud olemasoleva EU tiiiibihindamis- v&i projektihindamistdendiga.

Ima et see piiraks direktiivi (EL) 2016797 artikli 21 Idike 12 punktis b noutavat dldist
ohutushinnangut, on selliste muudatuste korral, mis nduavad pidurisiisteemi puhul punktis 4.2.4.2
sitestatud ohutusnduete uut hindamist, vaja uut turule laskmise luba, v.a juhul, kui on tdidetud iiks
jargmistest tingimustest:

— pidurisiisteem vastab C liite punktide C.9 ja C.14 tingimustele parast muudatust, v6i
— nii algsed kui ka muudetud pidurisiisteemid vastavad punktis 4.2.4.2 kehtestatud ohutusnduetele.

Muude KTKde rakendamisega seotud riiklikke tileminekustrateegiaid (nt piisiseadmeid hdlmavad KTKd)
voetakse arvesse, kui miiratakse kindlaks, millises ulatuses tuleb kohaldada veeremit kisitlevaid KTKsid.

Veeremi peamised konstruktsiooniomadused on kindlaks mdiratud tabelis 11a. Nende tabelite ja
direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 ldike 12 punkti b kohaselt néutava ohutushinnangu pohjal
liigitatakse muudatused jargmiselt:

— komisjoni rakendusmairuse (EL) 2018/545 artikli 15 15ike 1 punkt ¢, kui need iiletavad 3. veerus
sdtestatud kiinniseid ja jddvad allapoole 4. veerus sitestatud kiinniseid, vilja arvatud juhul, kui
direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 16ike 12 punktis b ndutava ohutushinnangu kohaselt tuleb need
liigitada artikli 15 16ike 1 punkti d kohaselt, vi

— komisjoni rakendusmairuse (EL) nr 2018/545 artikli 15 16ike 1 punkt d, kui need iiletavad 4. veerus
sitestatud kiinniseid voi kui direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 1dike 12 punktis b ndutava
ohutushinnangu kohaselt tuleb need liigitada artikli 15 dike 1 punkti d kohaselt.

Otsus selle kohta, kas muudatused iiletavad eespool nimetatud kiinniseid, tuleb teha, osutades
parameetrite vddrtustele veeremi v0i veeremitiiiibi viimase loa ajal.

Muudatusi, millele ei ole eelnevas 18igus osutatud, kisitatakse muudatustena, mis ei mojuta peamisi
konstruktsiooniomadusi, ning need liigitatakse komisjoni rakendusmdairuse (EL) 2018/545 artikli 15
Idike 1 punkti a voi artikli 15 16ike 1 punkti b kohaselt, vilja arvatud juhul, kui direktiivi (EL) 2016/797
artikli 21 16ike 12 punktis b ndutava ohutushinnangu kohaselt tuleb need liigitada artikli 15 16ike 1
punkti d kohaselt.
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Direktiivi (EL) 2016797 artikli 21 15ike 12 punktis b ndutav ohutushinnang peab hélmama koiki
tabelis 1 esitatud pShiparameetritega seotud muudatusi, mis on seotud kdigi oluliste nduetega, eelkdige
nduetega ,,ohutus* ja ,tehniline tthilduvus®.

IIma et see piiraks punkti 7.2.2.3 kohaldamist, peavad kdik muudatused jidma kohaldatavatele KTKdele
vastavaks olenemata nende klassifikatsioonist.

Piisivalt ithendatud elementidest koosnevasse koosseisu kuuluva terve elemendi asendamine pérast tdsist
kahjustust ei ndua kiesoleva KTK alusel vastavushindamist, kui element on identne sellega, mida see
asendab. See element peab olema jilgitav ja sertifitseeritud vastavalt mis tahes riiklikule voi rahvusva-
helisele eeskirjale voi raudteevaldkonnas laialdaselt tunnustatud tegevusjuhisele.

Tabel 11a

Vagunite KTKs sitestatud pdhiparameetritega seotud peamised konstruktsiooniomadused

1. KTK punkt

2. Seotud peamine konstruktsioonio-
madus/peamised konstruktsioonio-
madused

3. Peamisi konstruktsiooniomadusi
mdjutavad muudatused, mis ei ole lii-
gitatud direktiivi (EL) 2016/797
artikli 21 16ike 12 punkti a kohaselt

4. Peamisi konstruktsiooniomadusi

mdjutavad muudatused, mis liigita-

takse direktiivi (EL) 2016/797 artikli
21 16ike 12 punkti a kohaselt

4.2.2.1.1 Otsahaakesea-
dis

Otsahaakeseadise tiiiip

Otsahaakeseadise tiiiibi muutus

EI KOHALDATA

4.2.3.1 Gabariit

Vordlusprofiil

EI KOHALDATA

Veeremile vastava vordlusprofiili
muutus

Viikseim voimalik kumera verti-
kaalkoveriku raadius

Uksusele vastava kumera verti-
kaalkdveriku viikseima vdima-
liku raadiuse muutus rohkem kui
10 %

EI KOHALDATA

Viikseim vdimalik ndgusa verti-
kaalkoveriku raadius

Uksusele vastava ndgusa verti-
kaalkoveriku viikseima voima-
liku raadiuse muutus rohkem kui
10 %

EI KOHALDATA

4.2.3.2 Uhilduvus liinide
kandevdimega

Erinevate liinikategooriate luba-
tud kasulik koormus

Vertikaalse koormusomaduse
muutus (V), mille tulemusel muu-
tub liinikategooria/muutuvad lii-
nikategooriad, millega liin on
kooskdolas

EI KOHALDATA

4.2.3.3 Uhilduvus rongi-
tuvastussiisteermnidega

Uhilduvus rongituvastussiisteemi-
dega

EI KOHALDATA

Teatatud thilduvuse muutus seo-
ses vahemalt iihega kolmest jirg-
misest rongituvastussiisteemist

Roobastee vooluahelad
Teljeloendurid

Silmusahelal pdhinevad seadmed

4.2.3.4 Teljepukside sei-
sundi seire

Rongis olev tuvastussiisteem

EI KOHALDATA

Rongis oleva tuvastussiisteemi pai-
galdamine/eemaldamine
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2 Seotud peamine konstruktsioonio- 3. Peamisi konstruktsiooniomadusi 4. Peamisi konstruktsiooniomadusi
1. KTK punkt madus /pezmise 4 konstruktsioonio- mojutavad muudatused, mis ei ole lii- | mojutavad muudatused, mis liigita-

madused

gitatud direktiivi (EL) 2016/797
artikli 21 1dike 12 punkti a kohaselt

takse direktiivi (EL) 2016/797 artikli
21 16ike 12 punkti a kohaselt

4.2.3.5 Soiduohutus

Suurima kiiruse ja vilisroopa
korgenduse puudujddgi  kombi-
natsioon, mille jaoks iksust hin-
nati

EI KOHALDATA

Maksimaalse kiiruse suurenemine
iile 15 km/h voi vilisroopa kor-
genduse suurima lubatud puudu-
jadgi muutus suurem kui £ 10 %

Roopakalle

EI KOHALDATA

Veeremi roobastee kalde muutus
on vastavuses (2)

4.2.3.6.2 Rattapaaride
omadused

Rattapaari gabariit

EI KOHALDATA

Rattapaarile vastava roOpmelaiuse
muutus

4.2.3.6.3 Rataste omadu-
sed

Viikseim ratta noutav 1ibimoot
tooreziimil

Ratta viikseima ndutava libi-
moddu muutus  tooreziimil iile
10 mm

EI KOHALDATA

4.2.3.6.6 Automaatselt
muudetava roopmelaiu-
sega siisteemid

Rattapaari gabariidi vahetamise
seade

Muutus iiksuses, mistottu muu-
tub gabariidi vahetamise sea-
de/muutuvad gabariidi vaheta-
mise seadmed, millega rattapaar
tthildub

Muutus roobastee gabariidis, mil-
lega rattapaar ithildub

4.2.4.3.2.1 Soidupidur

Peatumisteekond

Peatumisteekonna muutus roh-
kem kui £ 10 %

Mirkus. Kasutada voib ka pidur-
duskaalu protsenti (ehk ,lambda“
vOi ,pidurdatava massi protsent)
v0i pidurdatavat massi ning need
voib tuletada arvutuslikult (otse
vOi peatumisteekonna kaudu) ae-
glustusprofiilidest.

Lubatud muutus on sama (£ 10
%)

EI KOHALDATA

Maksimaalne aeglustus koormus-
tingimuse ,suurim kiirus tavapa-
rase kasuliku koormusega toota-
misel maksimaalse projekteeritud
kiiruse juures* puhul

Piduri keskmise maksimaalse ae-
glustuse muutus rohkem kui *
10 %

EI KOHALDATA

4.2.4.3.2.2 Seisupidur Seisupidur Seisupiduri funktsioon on paigal- | El KOHALDATA
datud/eemaldatud
4.2.4.3.3 Soojusmahuta- | Soojusmahutavus  viljendatuna | El KOHALDATA Uus teatatud vordlusjuhtum
vus jargmiselt:
Kiirus
Kalle
Pidurdusmaa

4.2.4.3.4 Rataste lohise-
mise viltimise siisteem

Rataste lohisemise viltimise siis-
teem

EI KOHALDATA

Rataste lohisemise viltimise siis-
teemi paigaldamine/eemaldamine
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2. Seotud peamine konstruktsioonio- | >, PEAMisi konstruktsiooniomadusi 4. Peamisi konstruktsiooniomadusi
1. KTK punkt madus | elzazmise 4 konstruktsioonio- mojutavad muudatused, mis ei ole lii- | mojutavad muudatused, mis liigita-
- RIRP P doed gitatud direktiivi (EL) 2016/797 takse direktiivi (EL) 2016/797 artikli
maduse artikli 21 Idike 12 punkti a kohaselt 21 Idike 12 punkti a kohaselt
4.2.5 Keskkonnatingimu- | Temperatuurivahemik Temperatuurivahemiku ~ muutus | El KOHALDATA
sed (T1, T2, T3)
Lume, jdd ja rahe tingimused Valitud lume-, jdd- ja rahetingi- | El KOHALDATA
muste vahemiku (nimivahemik
voOi rasked tingimused) muutus

(") Koormusomaduste muutust ei tule kasutamise ajal (vaguni peale-/mahalaadimine) uuesti hinnata.
(3 Uhele jargmistest tingimustest vastav veerem loetakse kigi rodbastee kalletega ithilduvaks:

— veerem, mida on hinnatud vastavalt standardile EN 14363:2016;

— veerem, mida on hinnatud vastavalt standardile EN 14363:2005 (mida on vdi ei ole muudetud dokumendiga ERA/TD/2012-17[INT) v&i vasta-
valt andmelehele UIC 518:2009, kui tulemus ei piirdu ainult ithe roobastee kaldega;

— veeremiiiksused, mida on hinnatud vastavalt standardile EN 14363:2005 (mida on vdi ei ole muudetud dokumendiga ERA/TD/2012-17/INT)
voi vastavalt teabelehele UIC 518:2009, mille tulemus ei piirdu ainult ithe roobastee kaldega ning mille puhul tegelikel ratta- ja roopaprofiilidel
pohineva ratta ja roobastee kontakti katse uuesti hinnatud tingimused ning mdddetud roopmelaius niitavad vastavust standardis EN
14363:2016 sdtestatud ratta ja roobastee kokkupuutetingimuste nduetele.

EU tiiiibi- vdi projektihindamistdendi koostamiseks on muudatust haldava iiksuse valitud teavitatud
asutusel lubatud kasutada:

algset EU tiiiibi- vdi projektihindamistdendit projekti nende osade suhtes, mida ei muudeta voi mida
muudetakse, kuid mis ei mojuta allsiisteemi vastavust, kui tdend on veel kehtiv (kiimneaasta B-etapi
perioodi jooksul).

Téiendav EU tiiiibi- vdi projektihindamistdend (millega muudetakse algset tdendit) konstruktsiooni
selliste muudetud osade puhul, mis m&jutavad allsiisteemi vastavust kdesoleva KTK viimasele versioonile,
mis kehtis sel ajal.

Igal juhul peab muudatust haldav iiksus tagama, et tehnilisi dokumente, mis on seotud EU tiiiibi- voi
projektihindamistdendiga, ajakohastatakse vastavalt.

EU tiiiibi- vdi projektihindamistdendiga seotud ajakohastatud tehnilistele dokumentidele osutatakse
tehnilises dokumentatsioonis, mis on kaasas EU vastavustdendamise deklaratsiooniga, mille on vilja
andnud muudatust haldav tiksus muudetud tiiiibile vastavaks tunnistatud veeremi jaoks.

7.2.2.3.  Erieeskirjad olemasolevatele iiksustele, mis ei ole hdlmatud EU vastavustdendamise
deklaratsiooniga, mille puhul veerem lubatakse esimest korda kasutusele vétta enne
1. jaanuari 2015

Jargmised eeskirjad kehtivad lisaks punktile 7.1.2.2 selliste olemasolevate iiksuste suhtes, mida on
esimest korda lubatud kasutusele votta enne 1. jaanuari 2015, kui muudatuse ulatus mdjutab pohipara-
meetreid, mida EU deklaratsioon ei hdlma.

Vastavus kiesoleva KTK tehnilistele nouetele loetakse kindlaks tehtuks, kui pdhiparameetrit tdiustatakse
KTKs kindlaks mairatud toimivusnditajate suunas ja muudatust haldav iksus tdendab, et vastavad
olulised nduded on tdidetud ning ohutuse tase siilib vdi vOimaluse korral paraneb. Sellisel juhul
pohjendab muudatust haldav {iksus pdhjusi, miks KTKs kindlaks maaratud toimivusniitajaid ei tdidetud,
vottes arvesse teiste KTKde iileminekustrateegiaid, nagu on mirgitud punktis 7.2.2.2. See pdhjendus
peab olema esitatud tehnilises dokumentatsioonis, kui see on olemas, vdi veeremiiiksuse algsetes
tehnilistes dokumentides.

Eelmises punktis ksitletud erieeskirja ei kohaldata muudatuste suhtes, mis mojutavad peamisi konstrukt-
siooniomadusi ja on tabelis 11b liigitatud artikli 21 1dike 12 punkti a kohaselt. Nende muudatuste
puhul on vastavus KTK nduetele kohustuslik.
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7.2.3.

7.2.3.1.

7.2.3.1.1.

7.2.3.1.2.

Tabel 11b

PGhiparameetrite muudatused, mille puhul vastavus KTK nduetele on kohustuslik
sellise veeremi puhul, millel ei ole EU tiiiibi- v6i projektihindamistdendit

Peamisi konstruktsiooniomadusi mdju-
Seotud peamine konstruktsioonioma- | tavad muudatused, mis liigitatakse direk-

KTK punkt dus/peamised konstruktsiooniomadused tiivi (EL) 2016/797 artikli 21 15ike 12
punkti a kohaselt
4.2.3.1 Gabariit Vordlusprofiil Selle vordlusprofiili muutus, millele

itksus vastab

4.2.3.3 Uhilduvus rongi- | Uhilduvus  rongituvastussiisteemi- | Teatatud iihilduvuse muutus seoses
tuvastussiisteemidega dega vihemalt {ihega kolmest jdrgmisest
rongituvastussiisteemist

Roéobastee vooluahelad
Teljeloendurid

Silmusahelal pdhinevad seadmed

4.2.3.4 Teljepukside sei- | Rongis olev tuvastussiisteem Rongis oleva tuvastussiisteemi paigal-
sundi jélgimine damine/eemaldamine

4.2.3.6.2 Rattapaaride Rattapaari gabariit Rattapaarile vastava roopmelaiuse
omadused muutus

4.2.3.6.6 Automaatsed | Rattapaari gabariidi  vahetamise | Muutus roobastee gabariidis, millega
muudetava roopmelaiu- | seade rattapaar iihildub

sega siisteemid

EU tiiiibi- voi projektihindamistdenditega seotud eeskirjad
Veeremi allsiisteem

Kiesolevas punktis kisitletakse veeremi tiiiipi (kdesolevas KTKs iiksuse tiiiip), mis on mdédratletud
direktiivi (EL) 2016/797 artikli 2 punktis 26 ning mille suhtes kohaldatakse kidesoleva KTK punkti 6.2
kohast EU tiiiibi vdi projekti vastavustdendamise menetlust. Seda kohaldatakse ka EU tiiiibi vdi projekti
vastavustdendamise menetluse suhtes kooskdlas miira KTK-ga, milles osutatakse kiesolevale KTK-le
seoses kaubaveoiiksusi hdlmava kohaldamisalaga.

EU tiiiibi- vdi projektihindamisega seotud KTK kohase hindamise alus on kindlaks mairatud kiesoleva
KTK F liite ning miira KTK C liite veergudes ,Projekti ekspertiis“ ja ,Tiiiibikatse*.

A-etapp

A-etapp algab siis, kui taotleja on nimetanud teavitatud asutuse, kes vastutab EU vastavustdendamise
eest, ning 16peb siis, kui EU tiiiibi- vdi projektihindamistdend vilja antakse.

Tiiiibi KTK-kohane hindamisalus maaratakse kindlaks A-etapi perioodiks, mis kestab kuni neli aastat.
Teavitatud asutuse kasutatav EU vastavustdendamise hindamisalus A-etapi perioodi jooksul ei muutu.

Kui kédesoleva KTK v&i miira KTK ldbivaatamine joustub A-etapi perioodi jooksul, on lubatud (kuid
mitte kohustuslik) labivaadatud versiooni(de) kasutamine kas tiies mahus vdi konkreetsete punktide
kaupa, kui KTKde ldbivaatamisel ei ole sdnaselgelt ette nihtud teisiti. Juhul kui kohaldatakse iiksnes
muudetud versiooni konkreetseid punkte, peab taotleja pohjendama ja dokumenteerima, et siilib
kohaldatavate nduete terviklikkus, ning teavitatud asutus peab selle heaks kiitma.

B-etapp

B-etapi perioodi puhul on EU tiiiibi- vdi projektihindamistdendi kehtivusaeg madratud kindlaks pérast
seda, kui teavitatud asutus on selle vilja andnud. Selle aja jooksul vodidakse iksustele viljastada EU
toendeid tiiiibile vastavuse pohjal.
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EU tiiiibi- voi projektihindamistdend kehtib allsiisteemi puhul alates selle viljaandmise kuupievast
kitmneaastase B-etapi perioodi jooksul isegi siis, kui joustub kdesoleva KTK voi miira KTK muudatus,
kui kdnealuste KTKde libivaatamisel ei ole sdnaselgelt ette ndhtud teisiti. Kdnealuse kehtivusaja jooksul
on lubatud turule lasta sama tiiiipi uus veerem EU vastavustdendamise deklaratsiooni alusel, osutades
tiitibi vastavustdendamise sertifikaadile.

EU tiiiibi- voi projektihindamistdendiga seotud ajakohastatud tehnilistele dokumentidele osutatakse
tehnilises dokumentatsioonis, mis on kaasas EU vastavustdendamise deklaratsiooniga, mille on
koostanud taotleja muudetud tiitibile vastavaks tunnistatud veeremi jaoks.

7.2.3.2.  Koostalitluse komponendid

Kdesolevas punktis kisitletakse koostalitluse komponente, mille suhtes kohaldatakse EU tiiiibihindamist
(moodul CB), projektihindamist (moodul CH1) voi kasutussobivust (moodul CV) vastavalt kiesoleva
KTK punktile 6.1.

EU tiiiibi- vdi projektihindamis- v&i kasutussobivustdend kehtib kiimme aastat. Selle aja jooksul on
lubatud lasta turule uusi sama tiiiipi komponente ilma uue tiiiibihindamiseta, vilja arvatud juhul, kui
kdesoleva KTK ldbivaatamisel on sdnaselgelt ette nihtud teisiti. Enne kiimneaastase perioodi 16ppu
hinnatakse komponenti vastavalt sel ajal kehtinud kdesoleva KTK viimasele versioonile ning muudetud
voi uute nduete puhul vorreldakse sertifitseerimise alust.

(*) Komisjoni 4. aprilli 2018. aasta rakendusmdirus (EL) 2018545, millega kehtestatakse raudteeveeremile ja
raudteeveeremi tiiiibile loa andmise menetluse praktiline kord vastavalt Euroopa Parlamendi ja ndukogu
direktiivile (EL) 2016/797 (ELT L 90, 6.4.2018, Ik 66).

(**) Komisjoni 9. novembri 2010. aasta otsus 2010/713EL, mis kasitleb Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi
2008/57[EU alusel vastu vdetud koostalitluse tehnilistes kirjeldustes kasutatavaid vastavushindamise,
kasutuskélblikkuse hindamise ja EU vastavustdendamise menetluse mooduleid (ELT L 319, 4.12.2010, Ik 1).

(***) Komisjoni 26. novembri 2014. aasta médrus (EL) nr 1304/2014 uleeuroopalise raudteesiisteemi allstisteemi
,veerem — miira“ koostalitluse tehnilise kirjelduse kohta, millega muudetakse otsust 2008/232/EU ja
tunnistatakse kehtetuks otsus 2011/229/EL (ELT L 356, 12.12.2014, lk 421).“

52) Punktile 7.2.2.2 lisatakse samale lehekiiljele tekstiga ,komisjoni mdirus (EL) nr 1304/2014 ()“ uus joonealune
markus (1) ELT L 356, 12.12.2014, Ik 421.¢

53) Punkt 7.3.1 asendatakse jargmise tekstiga:
,Punktis 7.3.2 loetletud erijuhud on klassifitseeritud kui
— ,P-“juhud - alalised juhud.
— ,T*juhud - ajutised juhud, mis lisatakse eesmirgiks olevasse siisteemi 31. detsembriks 2025.
Koik erijuhud ja nende asjakohased kuupdevad vaadatakse KTK tulevaste labivaatamiste kdigus uuesti labi, et piirata
nende tehnilist ja geograafilist kohaldamisala, vottes aluseks hinnangut nende moju kohta ohutusele, koostalitlusele,
piiriiilestele teenustele, TEN-T koridoridele ning nende siilitamise voi kdrvaldamise praktilise ja majandusliku méju

kohta. Erilist tdhelepanu pooratakse ELi rahaliste vahendite kittesaadavusele.

Erijuhud piirduvad sellise marsruudi voi vorgustikuga, mille puhul need on rangelt vajalikud, ja nende puhul
voetakse arvesse marsruudi ithilduvuse menetlusi.

Erijuhu puhul, mida kohaldatakse kdesoleva KTK punkti 5.3 kohase koostalitluse komponendi suhtes, tuleb
vastavushindamine teha vastavalt punktile 6.1.2.

54

=

Lisatakse punkt 7.3.2.1a:
,7.3.2.1a. Gabariit (punkt 4.2.3.1)
lirimaa erijuht ja Uhendkuningriigi erijuht Pohja-Tirimaale

(,P“) On lubatud, et veeremiiiksuse iilemise ja alumise osa vordlusprofiil maaratakse kindlaks kooskolas
riiklike tehniliste eeskirjadega, millest on sel eesmirgil teavitatud.

See erijuht ei takista KTK nduetele vastava veeremi juurdepddsu, kui see ithildub ka IRLi gabariidiga
(1 600 mm r66pmelaiusega siisteem).”
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55) Punktist 7.3.2.2 jietakse vilja jargmine tekst:
,b) Portugali erijuht

(,P*) Uksused, mida on kavas kasutada Portugali raudteevdrgus, vastavad siht- ja keelutsoonidele, mis on
sitestatud tabelis 13.

Tabel 13

Portugalis kasutamiseks moeldud iiksuste siht- ja keelutsoonid

Yy, [mm] Wi, [mm] Ly, [mm] Yy, [mm] Wy, [mm] Ly, [mm]

Portugal 1 000 265 > 100 1 000 2 115 > 500

56) Punktis 7.3.2.3 asendatakse tekst ,EN 14363:2005 punkt 4.1.3.4.1“ tekstiga ,EN 14363:2016 punkt 6.1.5.3.1%

57) Punkti 7.3.2.3 teksti jirele lisatakse jargmine tekst:
,Kdesoleva erijuhuga ei takistata KTK nduetele vastava veeremi juurdepéisu riiklikule vrgustikule.

58) Punkt 7.3.2.4 ,Diinaamiline kditumine sdidu ajal (punkt 4.2.3.5.2)“ asendatakse jirgmisega:
,2Uhendkuningriigi erijuht Suurbritanniale
(,P“) standardi EN 14363:2016 punktis 7.2.2 esitatud lihtsustatud mootmismeetodi kasutamise alustingimust tuleks
laiendada rattapaari nominaalsele staatilisele vertikaalsele rattajéule (PFO) kuni 250 kN. Selleks et tagada tehniline
tthilduvus olemasoleva vorgustikuga, on lubatud kasutada riiklikke tehnilisi eeskirju, millega muudetakse standardit

EN 14363:2016 ja millest teatatakse sdidudiinaamilise kditumise eesmargil.

Kéesoleva erijuhuga ei takistata KTK nduetele vastava veeremi juurdepdisu riiklikule vorgustikule.

lirimaa erijuht ja Uhendkuningriigi erijuht Pohja-lirimaale

(,P“) Selleks et tagada tehniline ihilduvus olemasoleva 1 600 mm roopmelaiusega vorgustikuga, on
sdidudiinaamilise kditumise hindamiseks lubatud kasutada teavitatud riiklikke tehnilisi eeskirju.

Kéesoleva erijuhuga ei takistata KTK nduetele vastava veeremi juurdepdisu riiklikule vorgustikule.
59) Punkt 7.3.2.5 ,Rattapaaride omadused (punkt 4.2.3.6.2)" asendatakse jirgmisega:
,7.3.2.5. Rattapaaride, rataste ja telgede omadused (punktid 4.2.3.6.2 ja 4.3.2.6.3)
Uhendkuningriigi erijuht Suurbritanniale

(,P“) Ainult Suurbritannia raudteevdrgustikus kasutatavate veeremiiiksuste puhul vdivad rattapaaride,
rataste ja telgede omadused olla kooskdlas sel eesmirgil teatatud riiklike tehniliste eeskirjadega.

Kiesoleva erijuhuga ei takistata KTK nduetele vastava veeremi juurdepdisu riiklikule vorgustikule.
60) Punkt 7.3.2.6 ,Rataste omadused (punkt 4.2.3.6.3)" jdetakse vilja.
61) Punkt 7.3.2.7 nummerdatakse iimber punktiks 7.3.2.6. Punkti tekst asendatakse jirgmisega:
,Tagaosa signaaltule kinnitusseadmed (punkt 4.2.6.3)
lirimaa erijuht ja Uhendkuningriigi erijuht Pohja-Tirimaale

(,P“) Tagaosa signaaltule kinnitusseadmed iiksustel, mis on ette nihtud kiitamiseks tiksnes 1 600 mm
roopmelaiusega vorgustikes, peavad vastama sel otstarbel teatatud riiklikele eeskirjadele.

Kéesoleva erijuhuga ei takistata KTK nduetele vastava veeremi juurdepdisu riiklikule vdrgustikule.
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62) Lisatakse punkt 7.3.2.7:
,7.3.2.7. Eeskirjad nii veeremi kui ka veeremi titiibi muudatuste haldamiseks (7.2.2.2)

Uhendkuningriigi (Suurbritannia) erijuht
(,P“) Mis tahes muudatused veeremiiiksuse kontuuris, nagu see on kindlaks maaratud riiklikes tehnilistes
eeskirjades, millest on teatatud gabariitidega seoses (nt nagu on kirjeldatud dokumendis RIS-2773-RST),
liigitatakse rakendusmédruse (EL) 2018/545 artikli 15 16ike 1 punkti ¢ kohaselt, mitte direktiivi (EL)
2016/797 artikli 21 16ike 12 punkti a kohaselt.

63) Lisatakse uus punkt 7.6:

,7.6.  Libivaatamise v5i agentuuri muu tegevuse puhul arvesse voetavad aspektid

Tulenevalt kdesoleva KTK koostamise ajal tehtud analiiiisist, on kindlaks médratud konkreetsed aspektid, mis
pakuvad huvi ELi raudteesiisteemi edasiarendamise seisukohalt.

Need aspektid on kindlaks maaratud allpool.

7.6.1. Kasutusala laiendamise eeskirjad sellise olemasoleva veeremi puhul, mis ei ole holmatud EU vastavustdendamise
deklaratsiooniga

Vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 artikli 54 1digetele 2 ja 3 antakse enne 15. juunit 2016 kasutuselevotuloa
saanud veeremiiiksustele direktiivi (EL) 2016797 artikli 21 kohane turule laskmise luba, et neid oleks
voimalik kiitada tthes voi mitmes sellises vOrgustikus, mida neile vélja antud luba veel ei holma. Seega
peavad sellised veeremiiiksused vastama kdesoleva KTK nduetele vdi nende puhul peab vastavalt direktiivi
(EL) 2016797 artikli 7 15ikele 1 olema lubatud jitta kidesolev KTK kohaldamata.

Selleks et holbustada veeremiiiksuste vaba liikumist, tootatakse vilja sdtted, millega ndhakse ette, millist
paindlikkust vdiks vdimaldada sellistele veeremiiiksustele ning ka veeremiiiksustele, mille jaoks ei ole vaja
luba, seoses KTK nduete tditmisega, tdites samas olulised nduded, siilitades asjakohase ohutustaseme ja
parandades seda, kui see on mdistlikult teostatav.

64) A liites asendatakse kogu tekst jargmisega: ,Ei kasutata“.

65) C liite tingimuses C.1 ,Kasitsihaakimise siisteem* asendatakse tekst ,veokonksu vaba ruum on kooskdlas ERA
tehnilise dokumendi ERA/TD/2012-04/INT 18. jaanuari 2013. aasta versiooni 1.2 (avaldatud agentuuri veebisaidil
(http:/[www.era.curopa.eu)) 2. peatiikiga“ tekstiga ,veokonksu vaba ruum peab olema kooskdlas standardi EN
16116-2:2013 punktiga 6.3.2"

66) C liite tingimuses C.1 ,Kdsitsihaakimise siisteem“ asendatakse tekst ,rongikoostajate tegutsemisruum on kooskolas
ERA tehnilise dokumendi ERA/TD/2012-04/INT 18. jaanuari 2013. aasta versiooni 1.2 (avaldatud agentuuri
veebisaidil (http:/[www.era.europa.eu)) 3. peatiikiga“ tekstiga ,rongikoostajate tegutsemisruum peab olema kooskélas
standardi EN 16116-2:2013 punktiga 6.2.1. 550 mm laiuste puhvritega varustatud kisitsihaakimise siisteemi puhul
voib vaba ruumi arvutada, vottes arvesse, et haakemehhanismi osad asuvad kiilgedel, keskkohas (D = 0 mm, nagu
on kindlaks médratud standardi EN 16116-2:2013 lisas A);“.

67) C liites asendatakse tingimus C.2 ,UIC astmed ja kidsipuud* jirgmisega:

,2. UIC astmed ja kisipuud

Uksus peab olema varustatud astmete ja késipuudega vastavalt standardi EN 16116-2:2013 4. ja 5. peatiikile
ning vaba ruum peab vastama standardi EN 16116-2:2013 punktile 6.2.2.

68) C liite tingimuses C.5 ,Uksuste margistus” jietakse vilja jargmine tekst:
,Kui see on kohaldatav, ndutakse standardi EN 15877-1:2012 kohaseid margistusi. Alati kohaldatakse jirgmist:
— 4.5.2 roopmelaiuse margistus;
— 4.5.3 veeremi tithikaal;
— 4.5.4 veeremi koormustabel;

— 4.5.5 puhvritest mdddetud pikkuse margistus;
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— 4.5.12 hoolduskuupdevade tabel;
— 4.5.14 tdstmise ja roobasteele tagasitdstmise margised;
— 4.5.23 telgede ja poordvankrite keskosade vahelised kaugused;
— 4.5.29 pidurduskaal.”
69) C liite tingimuses C.6 ,G1 roopmelaius“ asendatakse tekst ,GIC1* tekstiga ,GI1*“.

70) C liite tingimuses C.8 ,Pikisuunaliste survejoudude katsed“ asendatakse tekst ,EN 15839:2012¢ tekstiga ,EN
15839:2012+A1: 2015%

71) C liite tingimuses C.9 ,UIC pidur“ asendatakse tekst ,UIC 540:2006“ punktides c ja e tekstiga ,UIC 540:2014“.

72) C liite tingimuses C.9 ,UIC pidur asendatakse tekst ,i) Pneumoithendused” tekstiga ,i) Pneumoiithendused ja nende
voolikud*.

73) C liite tingimuses C. 9 ,UIC pidur” asendatakse tekst ,k) Piduriklotside hoidjad on kooskdlas UIC andmelehega
542:2010“ tekstiga ,k) Piduriklotside hoidjad peavad olema kooskdlas UIC andmelehega UIC 542:2015%

74) C liite tingimuses C.9 ,UIC pidur” asendatakse punkt m jirgmisega:

,m) Pidurisilindri kolvikdigu automaatregulaatorid peavad vastama standardi EN 16241:2014 4. ja 5. peatiikile.
Vastavushindamine toimub kooskélas standardi EN 16241:2014 punktidega 6.3.2-6.3.5. Samuti tuleb teha
tooeakatse, et kontrollida pidurisilindri kolvikdigu automaatregulaatorite sobivust iiksuses kasutamiseks ja
kontrollida konstruktsiooni tooea hooldusvajadusi. Seda tehakse maksimaalsel nimikoormusel kdigi kohanduste
ulatuses.”

75) C liite tingimuses C.9 ,UIC pidur” asendatakse tekst ,UIC 544-1:2013" tabeli C.3 real ,Pidurdusreziim G* tekstiga
LUIC 544-1:2014%

76) C liite tingimuses C.9 ,UIC pidur® asendatakse tekst ,EN 14531-1:2005 punkti 5.11“ tabeli C.3 joonealuses
mirkuses () tekstiga ,EN 14531-1:2015, punkti 4“.

77) C liites asendatakse tingimus C.11 ,Ohuanumate, voolikute ja miirdeaine temperatuuri vahemikud*
jargmisega:

,11. Ohuanumate, voolikute ja miirdeaine temperatuuri vahemikud

Jargmised nduded loetakse punktis 4.2.5 esitatud temperatuurivahemikele vastavaks:
— ohuanumad projekteeritakse temperatuurivahemikule —40 °C kuni +70 °C;
— pidurisilindrid ja piduriithendused projekteeritakse temperatuurivahemikule —40 °C kuni +70 °C;
— Ohkpidurite voolikud ja Shuvarustus méaratakse kindlaks temperatuurivahemikus —40 °C kuni +70 °C.
Jargmine ndue loetakse punktis 4.2.5 esitatud vahemikule T1 vastavaks:
— rull-laagrite méddrdeaine vastab iimbritsevale temperatuurile kuni —20 °C.“

78) C liites asendatakse tingimus C.12 ,Keevitamine“ jirgmisega:

,Keevitamine toimub kooskélas standardiga EN 15085-1:2007+A1:2013, EN 15085-2:2007, EN 15085-3:2007,
EN 15085-4:2007 ja EN 15085-5:2007.°

79) C liites lisatakse tingimuse C.16 ,Veokonksud*“ teksti jirele jirgmine tekst:

,Alternatiivsed tehnilised lahendused on lubatud juhul, kui jirgitakse teabelehe UIC 535-2:2006 tingimusi 1.4.2-
1.4.9. Kui alternatiivne lahendus on kaablikandur, peab selle minimaalne 14bimo6t olema 85 mm.*
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80) C liitesse lisatakse tingimus C.19:
,19. Teljepukside seisundi seire
Uksuse teljepukside seisundit peab olema véimalik jilgida raudteeddrsete tuvastusseadmetega.
81) D liide asendatakse jargmisega:

,D liide

Kiesolevas KTKs viidatud kohustuslikud standardid véi normdokumendid

KTK Standard/dokument
Hinnatavad niitajad Viide standardile v6i dokumendile Punktid
Konstruktsioonid ja mehaanilised | 4.2.2
osad
Uksuse tugevus 4222 EN 12663-2:2010 5
EN 15877-1:2012 4.5.14
6.2.2.1 EN 12663-1:2010+A1:2014 9.2
EN 12663-2:2010 6,7
Roopmelaius ja vastastoime roobas- | 4.2.3
teega
Gabariit 4.2.3.1 EN 15273-2:2013 Koik
Uhilduvus liinide kandevéimega 4.2.3.2 EN 15528:2015 6.1, 6.2
Uhilduvus rongituvastussiisteemidega | 4.2.3.3 ERA/ERTMS/033281 rev. 4.0 | Vt kiesoleva KTK
tabel 7.
Teljepukside seisundi seire 4234 EN 15437-1:2009 51, 5,2
Koveral roobasteel roobastelt maha- | 4.2.3.5.1 — —
jooksmise viltimine
6.2.2.2 EN 14363:2016 4,5, 6.1
Diinaamiline kditumine sdidu ajal 4.2.3.5.2 EN 14363:2016 4,5,7
6.1.2.1 EN 14363:2016 4,5,7
6.2.2.3 EN 16235:2013 Koik
6.1.2.1 EN 13749:2011 6.2
Poordvankri raami konstruktsioon 4.2.3.6.1 EN 13749:2011 6.2
6.1.2.1 EN 13749:2011 6.2
Rattapaaride omadused 4.2.3.6.2 — —
6.1.2.2 EN 13260:2009+A1:2010 3.2.1
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KTK Standard/dokument
Hinnatavad nditajad Viide standardile voi dokumendile Punktid
Rataste omadused 4.2.3.6.3 — —
6.1.2.3 EN 13979-1:2003+A1:2009 7,6.2
+A2:2011
Telgede omadused 4.2.3.6.4 — —
6.1.2.4 EN 13103:2009+A2:2012 4,56,7
Teljepuksid/laagrid 4.2.3.6.5 — —
6.2.2.4 EN 12082:2007+A1:2010 6
Kiiguosa rattapaaride kasitsi vahetami- | 4.2.3.6.7 — —
seks
6.2.2.5 Teabeleht UIC 430-1: 2012 B, Hjallisa
UIC 430-3: 1995 7. lisa
Pidur 424
Soidupidur 4.2.43.2.1 EN 14531-6:2009 Koik
UIC 544-1: 2014 Koik
Seisupidur 4.2.4.3.2.2 EN 14531-6:2009 6
Ratta veerepinna pidurite hodrdeele- | 4.2.4.3.5 — —
ment
6.1.2.5 ERA tehniline dokument Kaik
ERA/TD/2013-02/INT
Versioon 3.0, 27.11.2015.
Keskkonnatingimused 4.2.5
Keskkonnatingimused 4.2.5 EN 50125-1:2014 4.7
6.2.2.7 — —
Siisteemi kaitse 4.2.6
Tokked 4.2.6.1.2.1 — —
6.2.2.8.1 EN 1363-1:2012 Koik
Materjalid 4.2.6.1.2.2 — —
6.2.2.8.2 ISO 5658-2: 2006/Am1: 2011 | Koik
EN 13501-1:2007+A1:2009 Koik
EN 45545-2:2013+A1:2015 Tabel 6.
ISO 5660-1: 2015 Koik
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KTK Standard/dokument
Hinnatavad nditajad Viide standardile voi dokumendile Punktid
Kaablid 6.2.2.8.3 EN 50355:2013 Koik
EN 50343:2014 Koik

Tuleohtlikud vedelikud 6.2.2.8.4 EN 45545-7:2013 Koik
Kaudse kokkupuute vastased kaitse- | 4.2.6.2 1. EN 50153:2014 6.4
meetmed (kaitsev potentsiaaliithtlustus)
Otsese kontakti vastased kaitsemeet- | 4.2.6.2 2. EN 50153:2014 5
med
Tagaosa signaaltule kinnitusseadmed 4.2.6.3 EN 16116-2:2013 Joonis 11

C liites sitestatud tdiendavates valikulistes lisatingimustes osutatud standardid v&i dokumendid:

Uksuste tdiendavad valikulised tingimused

C liide

Standard/UIC andmeleht/dokument

Kisitsihaakimise siisteem C.1 EN 15566:2009+A1:2010 Koik (v.a 4.4)

EN 15551:2009+A1:2010 Koik

EN 16116-2:2013 6.2.1, 6.3.2

EN 15877-1:2012 Joonis 75
UIC astmed ja kasipuud C.2 EN 16116-2:2013 4,5,6.2.2
Sorteerimismide abil koostamise voi- | C.3 EN 12663-2:2010 5 8
malikkus
Pikisuunaliste survejéudude katsed C.8 EN 15839:2012+A1:2015 Koik
UIC pidur C9 EN 15355:2008+A1:2010 Koik

EN 15611:2008+A1:2010 Koik

UIC 540: 2014 Koik

EN 14531-1:2015 4

EN 15624:2008+A1:2010 Koik

EN 15625:2008+A1:2010 Koik

EN 286-3:1994 Koik

EN 286-4:1994 Koik

EN 15807:2011 Koik

EN 14601:2005+A1:2010 Koik

UIC 544-1: 2014 Koik

UIC 542: 2015 Koik

UIC 541-4: 2010 Koik
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Uksuste tdiendavad valikulised tingimused C liide Standard/UIC andmeleht/dokument
EN 16241:2014 4,5, 6.3.2-6.3.5
EN 15595:2009+A1:2011 Koik
Keevitamine C12 EN 15085-1:2007+A1:2013 Koik
EN 15085-2:2007
EN 15085-3:2007
EN 15085-4:2007
EN 15085-5:2007
Ratta toote-eriomadused C.15 EN 13262:2004 Koik
+ A1:2008+A2:2011
EN 13979-1:2003 Koik
+ A1:2009+A2:2011
Veokonksud C.16 UIC 535-2: 2006 1.4
Eenduvate osade kaitseseadmed C.17 UIC 535-2: 2006 1.3
Sildihoidjad ja tagaosa signaaltule kin- | C.18 UIC 575:1995 1.

nitusseadmed

82) E liites asendatakse tekst ,Lambid valgustavad vdhemalt 170 mm labimddduga ala. Peegeldisiisteem projekteeritakse
nii, et selle valgustugevus oleks vihemalt 15 kandelat punast valgust mooda valgustuspinna telge, nurgaga 15°
horisontaalselt ja 5° vertikaalselt. Valguse intensiivsus peab olema vihemalt 7,5 kandelat punast valgust.“ tekstiga
,Tagatuli projekteeritakse nii, et selle valgustugevus vastaks standardi EN 15153-1:2013+A1:2016 tabelis 8

esitatule.”

83) E liites asendatakse tekst ,EN 15153-1:2013“ tekstiga ,EN 15153-1:2013+A1:2016"

84) F liite tabelis F.1 asendatakse rida ,Muudetava laiusega rattapaarid” jirgmisega:

»2Automaatselt muudetava rodpmelaiu-
sega siisteem

4.2.3.6.6

X X X

6.1.2.6/6.2.2.4a"“.
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II LISA

Komisjoni méiruse (EL) nr 1299/2014 lisa muudetakse jargmiselt.
1) Punkt 1.1 asendatakse jargmisega:
,1.1. Tehniline kohaldamisala

Kéesolevas KTKs kisitletakse direktiivi (EL) 2016/797 artikli 1 kohast liidu raudteesiisteemi taristu allstisteemi
ja osa hoolduse allsiisteemist.

Taristu ja hoolduse allsiisteemid on maaratletud vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 II lisa punktides 2.1 ja 2.8.

Kiesoleva KTK tehniline reguleerimisala on tdpsemalt médratletud kdesoleva mairuse artikli 2 16igetes 1, 5 ja
6.

2) Punkti 1.3 alapunkt 1 asendatakse jargmisega:
,1) Kooskdlas direktiivi (EL) 2016797 artikli 4 1dikega 3 on kiesoleva KTK eesmirk:
a) maddratleda selle kohaldamisala (punkt 2);
b) sitestada taristu allsiisteemile ja hoolduse allsiisteemi teatavale osale esitatavad olulised nduded (punkt 3);

¢) kehtestada funktsionaalsed ja tehnilised kirjeldused, millele taristu allsiisteem ja hoolduse allsiisteemi teatav
osa ning nende liidesed muude allsiisteemidega peavad vastama (punkt 4);

d) tdpsustada koostalitluse komponendid ja liidesed, mis peavad olema hdlmatud Euroopa tehniliste
kirjeldustega, sh Euroopa standarditega, ja mis on vajalikud liidu raudteesiisteemi koostalitluse saavutamiseks
(punkt 5);

e) sitestada iga vaadeldava juhtumi korral, milliseid menetlusi tuleb kasutada iihelt poolt koostalitluse
komponentide vastavustdendamise voi kasutuskdlblikkuse hindamisel, samuti allsiisteemide EU vastavus-
toendamise menetluses (punkt 6);

f) sitestada kidesoleva KTK rakendamise strateegia (punkt 7);

g) osutada asjaomastele tootajate kutsekvalifikatsioonile ning t6tervishoiu ja tooohutuse tingimustele, mis on
ndutavad taristu allsiisteemi kditamiseks ja hoolduseks ning kiesoleva KTK rakendamiseks (punkt 4);

h) osutada sitetele, mida kohaldatakse olemasoleva taristu allsiisteemi suhtes, eelkdige timberehitamise ja
uuendamise korral ning sellise muutmise korral, mis nduab uue loa taotlemist;

i) osutada taristu allsiisteemi parameetritele, mida raudteeveo-ettevdtja peab kontrollima, ja menetlustele, mida
ta peab kohaldama konealuste parameetrite kontrollimiseks parast veeremiiiksuse turule laskmise loa
viljaandmist ja enne veeremiiiksuse esimest kasutuskorda, et tagada veeremiiiksuste ja nende kasutamis-
marsruutide vastastikune ithilduvus.

Kooskdlas direktiivi (EL) 2016797 artikli 4 16ikega 5 on erijuhtude sitted esitatud punktis 7.
3) Punkt 2.1 asendatakse jirgmisega:
,2.1. Taristu allsiisteemi méiratlus
Kiesolevas KTKs kasitletakse:
a) taristu struktuurset allsiisteemi;

b) hoolduse funktsionaalse allsiisteemi osa, mis on seotud taristu allsiisteemiga (s.0 pesuseadmeid rongide
vilispindade puhastamiseks, veevarustust, tankimist, piisiseadmeid tualettide tithjendamiseks ja tugi-
elektrivarustust).
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Taristu allsiisteemi elemente on kirjeldatud direktiivi (EL) 2016797 II lisa punktis 2.1.
Hoolduse allsiisteemi elemente on kirjeldatud direktiivi (EL) 2016797 II lisa punktis 2.8.
Seetdttu holmab kiesolev KTK jargmisi taristu allstisteemi aspekte:
a) liiniskeem;
b) roocbastee parameetrid;
¢) poormed ja ristmed;
d) roobastee vastupidavus;
e) ehitiste ja rajatiste liikkluskoormustaluvus;
f) koheste meetmete tasemed roobastee geomeetriliste defektide puhul;
g) ooteplatvormid;
h) tootervishoid, tooohutus ja keskkond;
i) kaitamistingimused;
j) rongide teenindamise piisiseadmed.
Lisanduded on sitestatud kiesoleva KTK punktis 4.2.2.
4) Punktis 2.5 asendatakse viide ,direktiivi 2004/49/EU* viitega ,direktiivi (EL) 2016/798*.
5) Punktis 3 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU* viitega ,direktiivi (EL) 2016/797*.
6) Punktis 3 esitatud tabel 1 asendatakse jargmisega:
,Tabel 1
Olulistele nduetele vastavad taristu allsiisteemi pShiparameetrid
Usaldus-
KTK . . védrsus .1+ .. | Keskkon- | Tehniline | Juurdepii-
punkt KTK punkti pealkiri Ohutus Kittesaa- Tervishoid nakaitse | whilduvus setavus
davus
4231 Ehitusgabariit 1.1.1, 1.5
2.1.1
4232 Roobastee telgedevaheline kau- | 1.1.1, 1.5
gus 2.1.1
4233 Maksimaalsed teekalded 1.1.1 1.5
4234 Horisontaalkdvera minimaalne | 1.1.3 1.5
raadius
4.2.3.5 Vertikaalkovera ~ minimaalne | 1.1.3 1.5
raadius
4.2.4.1 Nominaalne ro6pmelaius 1.5
4.2.4.2 Vilisroopa kdrgendus 1.1.1, 1.5 1.6.1
2.1.1
4.2.4.3 Vilisroopa koérgenduse puudu- | 1.1.1 1.5

jaak
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Usaldus-
KTK . - vidrsus L1 Keskkon- | Tehniline | Juurdepaa-
punkt KTK punkti pealkiri Ohutus Kéttesaa- Tervishoid nakaitse | whilduvus setavus
davus
4.2.4.4 Vilisroopa korgenduse puudu- | 2.1.1
jadgi jarsk muutus
4245 Koonilisuse ekvivalent 1.1.1, 1.5
1.1.2
4.2.4.6 Roopapea profiil vabal liiniloi- | 1.1.1, 1.5
gul 1.1.2
4.24.7 Roopakalle 1.1.1, 1.5
1.1.2
4.2.5.1 Poormete ja ristmete projektee- | 1.1.1, 1.5
ritud geomeetria 1.1.2,
1.1.3
4.2.5.2 Pooratavate otsikutega ristmete 1.1.2,
kasutamine 1.1.3
4.2.5.3 Niri ristroopa maksimaalne 1.1.1, 1.5
suunamisvaba pikkus 1.1.2
4.2.6.1 Roobastee vastupidavus verti- 1.1.1, 1.5
kaaljoule 1.1.2,
1.1.3
4.2.6.2 Roobastee vastupidavus piki- | 1.1.1, 1.5
joule 1.1.2,
1.1.3
4.2.6.3 Roobastee vastupidavus kiilg- | 1.1.1, 1.5
joule 1.1.2,
1.1.3
4271 Uute sildade liikluskoormusta- 1.1.1, 1.5
luvus 1.1.3
4272 Uue ro6bastee mulde ja pinna- | 1.1.1, 1.5
sesurve mdjuga vOrdne verti- 1.1.3
kaalkoormus
4.2.7.3 Roobasteedel asuvate voi nen- 1.1.1, 1.5
dega kiilgnevate uute ehitiste ja | 1.1.3
rajatiste vastupidavus
4.2.7.4 Olemasolevate sildade ja roo- 1.1.1, 1.5
bastee mullete liikluskoormus- 1.1.3
taluvus
4.2.8.1 Koheste meetmete tase paigu- | 1.1.1, 1.2
tuse korral 1.1.2
4.2.8.2 Koheste meetmete tase pikini- 1.1.1, 1.2
voo korral 1.1.2
4.2.8.3 Koheste meetmete tase roobas- 1.1.1, 1.2
tee vdande korral 1.1.2
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Usaldus-
KTK . - vidrsus 1 Keskkon- | Tehniline | Juurdepaa-
punkt KTK punkti pealkiri Ohutus Kéttesaa- Tervishoid nakaitse | whilduvus setavus
davus
4.2.8.4 Koheste meetmete tase roobas- 1.1.1, 1.2
tee roopmelaiusega seotud ko- | 1.1.2
haliku defekti korral
4.2.8.5 Koheste meetmete tase vilis-| 1.1.1, 1.2
roopa korgenduse korral 1.2
4.2.8.6 Koheste meetmete tase poor- 1.1.1, 1.2 1.5
mete ja ristmete korral 1.1.2
4.2.9.1 Ooteplatvormide kasutatav | 1.1.1, 1.5
pikkus 2.1.1
4.209.2 Ooteplatvormi kérgus 1.1.1, 1.5 1.6.1
2.1.1
4293 Ooteplatvormide asetus 1.1.1, 1.5 1.6.1
2.1.1
4.2.9.4 Roobastee paigutus ooteplat- | 1.1.1, 1.5 1.6.1
vormide kdrval 2.1.1
4.2.10.1 Maksimaalne ohurchu koiku- 1.1.1, 1.5
mine tunnelites 2.1.1
4.2.10.2 | Kilgtuulte moju 1.1.1, 1.2 1.5
2.1.1
4.2.10.3 | Aerodiinaamiline mdju ballas- | 1.1.1 1.2 1.5
talusel paiknevale roobasteele
4.2.11.1 | Asukoha tihised 1.1.1 1.2
4.2.11.2 | Ekspluatatsiooniaegne koonili- | 1.1.1, 1.5
suse ekvivalent 1.1.2
4.2.12.2 | Tualetitiihjendussiisteem 1.1.5 1.2 1.3.1 1.5
42123 | Seadmed rongi vilispindade 1.2 1.5
puhastamiseks
4.2.12.4 Veevarustus 1.1.5 1.2 1.3.1 1.5
4.2.12.5 Kiitusetanklad 1.1.5 1.2 1.3.1 1.5
4.2.12.6 | Tugi-elektrivarustus 1.1.5 1.2 1.5
4.4 Kasutuseeskirjad 1.2
4.5 Hoolduseeskirjad 1.2
4.6 Kutsekvalifikatsioon 1.1.5 1.2
4.7 Tootervishoiu ja tooohutuse 1.1.5 1.2 1.3 1.4.1%
tingimused
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7) Punkti 4.1 alapunktis 1 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57[EU* viitega ,direktiivi (EL) 2016/797.
8) Punkti 4.1 alapunkt 3 asendatakse jirgmisega:

,3) Taristu allsisteemi ja hoolduse allsiisteemi teatava osa ning nende liideste funktsionaalsed ja tehnilised
kirjeldused, mis on esitatud punktides 4.2 ja 4.3, ei ndua eritehnoloogia ega tehniliste lahenduste kasutamist,
vélja arvatud juhul, kui see on liidu raudteesiisteemi koostalitluseks kindlasti vajalik.“

9) Punkti 4.2 pealkiri asendatakse jirgmisega:
,4.2. Taristu allsiisteemi funktsionaalsed ja tehnilised kirjeldused.
10) Punkti 4.2.1 alapunktid 1-3 asendatakse jirgmisega:

,1) Liidu raudteevdrgustiku elemente on kirjeldatud direktiivi (EL) 2016/797 I lisa punktis 1. Selleks et tagada
majanduslikult efektiivne koostalitlus, médratakse liidu raudteevorgu igale elemendile KTK liinikategooria.

2) KTK liinikategooria on liikluskoodide kombinatsioon. Liinide puhul, millel toimub ainult iihte titipi liklus
(nditeks ainult kaubaveoks kasutatav liin), v6ib tooparameetrite kirjeldamiseks kasutada iihte liikluskoodi; kui
liini kasutatakse eri tuitipi liikluseks, kirjeldatakse liini reisijate- ja kaubaveo ithe v6i mitme liikluskoodiga.
Kombineeritud liikluskoodid kirjeldavad seda raamistikku, milles saab soovitud otstarvete kombinatsiooni
kasutada.

3) Neid KTK liinikategooriaid kasutatakse olemasolevate raudteeliinide liigitamiseks, et mdirata kindlaks
eesmirgiks olev siisteem, mille puhul on kdik asjakohased to6parameetrid saavutatud.”

11) Punkti 4.2.1 alapunktis 7 esitatud tabeli 3 markus (*) asendatakse jirgmisega:

,(*) Teljekoormus pdhineb to6korras veomasinate ja vedurite projektijargsel massil, nagu on maédiratletud standardi
EN 15663:2009+AC:2010 punktis 2.1, ja muude veeremiiiksuste tavapirase kasuliku koormusega
projektijargsel massil kooskélas standardi EN15663:2009+AC:2010 punktiga 6.3.

12) Punkti 4.2.1 alapunkt 10 asendatakse jargmisega:

,10) Kooskolas direktiivi (EL) 2016/797 artikli 4 16ikega 7, milles on sdtestatud, et KTKd ei takista liitkmesriikidel
vastu votta otsuseid, milles kisitletakse taristute kasutamist selliste veeremiiiksuste liikumiseks, mida KTKd ei
holma, lubatakse projekteerida uusi ja timberehitatud liine, mida on vdimalik kohandada:

— suurema gabariidiga,
— suuremate teljekoormustega,
— suurematele kiirustele,
— ooteplatvormi suurema kasutatava pikkusega ja
— pikematele rongidele
kui tabelis 2 ja tabelis 3 esitatud.”
13) Punkti 4.2.2.1 alapunkti H alapunkt ¢ asendatakse jargmisega:
,€) aerodiinaamiline mdju ballastalusel paiknevale roobasteele (4.2.10.3).
14) Punkti 4.2.2.1 alapunktile K lisatakse jargmine alapunkt:
,b) hoolduskava (4.5.2).“
15) Punkti 4.2.4.2 punkt 5 asendatakse jargmisega:

,5) Alapunkti 1 asemel ei ole 1 668 mm roopmelaiusega siisteemi puhul vilisro6pa kdrgendus suurem kui
185 mm.*
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16) Punkti 4.2.4.4 punkt 4 asendatakse jirgmisega:

,4) Alapunkti 1 asemel on 1 668 mm roopmelaiusega siisteemi vilisroopa korgenduse puudujddgi jirsu muutuse
arvestuslikud maksimumvaartused jargmised:

a) 150 mm V < 45 km/h puhul,

b) 115 mm 45 km/h <V < 100 km/h puhul,

o) (399-V)/2,6 [mm] 100 km/h <V < 220 km/h puhul,

d) 70 mm 220 km/h <V < 230 km/h puhul,

e) Vilisroopa korgenduse puudujdiagi jarsku muutust ei lubata kiirustel iile 230 km/h.
17) Punkti 4.2.4.5 punkt 3 asendatakse jargmisega:

,3) Projektijargse roopmelaiuse, rodpapea profiili ja vabade liinildikude roopakalde arvutuslikud véartused tuleb
valida nii, et ei tiletataks tabelis 10 kindlaksmairatud koonilisuse ekvivalendi piirnorme.

18) Punkti 4.2.4.6 joonis 1 asendatakse jargmisega:
JJoonis 1

Rodpapea profiil

®R212 . 31-37.5 1
T

<20

©

rédpa pealispind
puutepunkt
kitlgsuunaline kalle

rédpapea vertikaaltelg

ViAW N =

vilisiimardus“,

19) Punkti 4.2.4.7.1 alapunkt 2 asendatakse jargmisega:

,2) Sellise roobastee puhul, mis on ette nihtud kiitamiseks kiirusel tile 60 km/h, tuleb valida konkreetse liini
roopakalle vahemikus 1/20-1/40.

20) Punkti 4.2.6.2.2 alapunkt 2 asendatakse jirgmisega:

,2) TaristuettevOtja médrab poorisvoolu roopapiduri kasutamise sitted kindlaks kaitamistasandil, vottes aluseks
roobastee ja sealhulgas poormete ja ristmete konkreetsed omadused. Kdnealuse pidurisiisteemi kasutamise
tingimused registreeritakse kooskdlas komisjoni rakendusmairusega (EL) 2019/777 (¥).

(*) Komisjoni 16. mai 2019. aasta rakendusmdarus (EL) 2019/777, milles kisitletakse raudteetaristuregistri iihiseid
kirjeldusi ja millega tunnistatakse kehtetuks rakendusotsus 2014/880/EL (ELT L 139 [, 27.5.2019, 1k 312).“
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21) Punktis 4.2.7.1.1 esitatud tabel 11 asendatakse jargmisega:

,Tabel 11

Tegur alfa (a) vute ehitiste ja rajatiste projekteerimisel

Liiklustiiiip Teguri alfa (o) miinimumvaartus
P1, P2, P3, P4 1,0
P5 0,91
P6 0,83

P1520 1

P1600 1,1
F1, F2, F3 1,0
F4 0,91
F1520 1,46
F1600 1,1%

22) Punkt 4.2.10.3 asendatakse jargmisega:
,4.2.10.3. Aerodiinaamiline mdju ballastalusel paiknevale roobasteele
1)  Vabal liinildigul ning poormetel ja ristmetel voib veeremi ja taristu vaheline aerodiinaamiline moju
pohjustada rodbastee aluseks olevate ballastikivide Ohkutdusmist ja kaugemale paiskumist

(ballastiheide). Seda riski tuleb maandada.

2) Taristu allsiisteemile kehtestatud nduded, mille eesmirk on maandada ballastiheite riski, kehtivad
ainult nendele raudteeliinidele, mida on kavas kiitada kiirusel iile 250 km/h.

3)  Alapunktis 2 nimetatud nduded on avatud punkt.”
23) Punkt 4.2.12.2 asendatakse jirgmisega:
,4.2.12.2. Tualettide tithjendamine

Piisiseadmed tualettide tithjendamiseks peavad vastama vedurite ja reisijateveoveeremi KTKs tdpsustatud
kinniste tualettsiisteemide karakteristikutele.

24) Punkti 4.2.12.4 alapunkt 1 asendatakse jirgmisega:

»1) Veevarustuse piisiseadmed peavad vastama vedurite ja reisijateveoveeremi KTKs tdpsustatud veesiisteemide
karakteristikutele.

25) Punkt 4.2.12.5 asendatakse jargmisega:

,4.2.12.5 Tankimine

Kitusetanklad peavad vastama vedurite ja reisijateveoveeremi KTKs tdpsustatud kiitusesiisteemide
karakteristikutele.

26) Punkt 4.2.12.6 asendatakse jirgmisega:
,4.2.12.6 Tugi-elektrivarustus

Tugi-elektrivarustus peab olemasolu korral olema rajatud vedurite ja reisijateveoveeremi KTKs tipsustatud
iithe vdi mitme energiavarustussiisteemina.”
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27) Punktis 4.3.1 esitatud tabel 15 asendatakse jirgmisega:

,Tabel 15

Liidesed veeremi KTK allsiisteemiga ,,vedurid ja reisijateveoveerem*

Liides

Infrastruktuuri KTK viide

Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK viide

Roopmelaius

4.2.4.1 Nominaalne roopmelaius

4.2.5.1 Poormete ja ristmete projekteeri-
tud geomeetria

4.2.8.6 Koheste meetmete tasemed poor-
mete ja ristmete puhul

4.2.3.5.2.1 Rattakomplekti mehaanilised
ja geomeetrilised omadused

4.2.3.5.2.3 Muudetava
rattakomplektid

roopmelaiusega

Gabariit

4.2.3.1
4.2.3.2

4.2.3.5
dius

4.293

Ehitusgabariit
Roobastee telgedevaheline kaugus

Vertikaalkdvera minimaalne raa-

Ooteplatvormide asetus

4.2.3.1 Gabariit

Teljekoormus ja teljevahe

4.2.6.1
joule
4.2.6.3

4.2.7.1
vus

Roobastee vastupidavus vertikaal-

Roobastee vastupidavus kiilgjoule

Uute sildade liikluskoormustalu-

4.2.7.2 Uue ro6bastee mulde ja pinnase-
surve mdjuga vordne vertikaalkoormus

4.2.7.4 Olemasolevate sildade ja roobas-
tee mullete liikluskoormustaluvus

4.2.2.10 Koormustingimused ja kaalutud
mass

4.2.3.2.1 Teljekoormuse parameeter

Téoomadused

4.2.6.1 Roobastee vastupidavus vertikaal-
joule

4.2.6.3 Roobastee vastupidavus kiilgjoule
4.2.7.1.4 Kiilgjoud

4.2.3.4.2.1 Liiklusohutuse piirnormid

4.2.3.4.2.2 Roobastee koormamise piir-
normid

Veeremi stabiilsus sdéidu
ajal

4.2.4.4 Koonilisuse ekvivalent
4.2.4.6 RooOpapea profiil vabal liinildigul

4.2.11.2 Ekspluatatsiooniaegne  koonili-

suse ekvivalent

4.2.3.4.3 Koonilisuse ekvivalent

4.2.3.5.2.2 Rattakomplekti mehaanilised
ja geomeetrilised omadused

Pikisuunaline joud

4.2.6.2 Roobastee vastupidavus pikijoule

4.2.7.1.5 Veo- ja pidurdusjéudude toime
(pikikoormused)

4.2.4.5 Pidurdustdhusus

Horisontaalkdvera
minimaalne raadius

4.2.3.4 Horisontaalkdvera  minimaalne

raadius

4.2.3.6 Kovera minimaalne raadius
A lisa, A.1 Puhvrid

Diinaamiline kditumine
soidu ajal

4.2.4.3 Vilisro6pa korgenduse puudujiik

4.2.3.4.2 Diinaamiline kditumine sdidu
ajal

Maksimaalne aeglustus

4.2.6.2 Roobastee vastupidavus pikijoule
4.2.7.1.5 Veo- ja pidurdusjdudude toime

4.2.4.5 Pidurdustdhusus
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Liides Infrastruktuuri KTK viide Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK viide

Aerodiinaamiline moju

4.2.3.2 Roobastee telgedevaheline kaugus

4.2.7.3 Roobasteedel asuvate vi nendega
kiilgnevate uute ehitiste ja rajatiste vastu-
pidavus

4.2.10.1 Maksimaalne dhurdhu
mine tunnelites

koiku-

4.2.10.3 Aerodiinaamiline mdoju ballasta-
lusel paiknevale roobasteele

4.2.6.2.1 Ohukeeriste mdju ooteplatvor-
mil asuvatele reisijatele ja ro6bastee korval
asuvatele toolistele

4.2.6.2.2 Rongi esiotsa rdhuimpulss

4.2.6.2.3 Maksimaalne ohurdhu kaiku-
mine tunnelites

4.2.6.2.5 Aerodiinaamiline maoju ballasta-
lusel paiknevatele roobasteedele

Kiilgtuul

4.2.10.2 Kiilgtuule mdju

4.2.6.2.4 Kiilgtuul

Seadmed rongide
teenindamiseks

4.2.12.2 Tualetitithjendussiisteem

4.2.12.3 Seadmed rongi vilispindade pu-
hastamiseks

4.2.12.4 Veevarustus
4.2.12.5 Kiitusetanklad
4.2.12.6 Tugi-elektrivarustus

4.2.11.3 Tualetitithjendussiisteem

4.2.11.2.2 Vilispindade puhastamine pe-
sulas

4.2.11.4 Veevarude tdiendamise seadmes-
tik

4.2.11.5 Veevarude tiiendamise liides
4.2.11.7 Tankimisseadmed

4.2.11.6 Rongide
mise erinduded*.

seisuteedele  paiguta-

28) Punktis 4.3.1 esitatud tabel 16 asendatakse jirgmisega:

,Tabel 16

Liidesed veeremi KTK allsiisteemiga , kaubavagunite KTK“

Liides

Infrastruktuuri KTK viide

Kaubavagunite KTK viide

Roopmelaius

4.2.4.1 Nominaalne roopmelaius
4.2.4.6 Roopapea profiil vabal liinildigul

4.2.5.1 Poormete ja ristmete projekteeri-
tud geomeetria

4.2.8.6 Koheste meetmete tasemed poor-
mete ja ristmete puhul

4.2.3.6.2 Rattakomplektide omadused
4.2.3.6.3 Rataste omadused

Gabariit

4.2.3.1 Ehitusgabariit
4.2.3.2 Roobastee telgedevaheline kaugus

4.2.3.5 Vertikaalkdvera minimaalne raa-
dius

4.2.9.3 Ooteplatvormide asetus

4.2.3.1 Gabariit

Teljekoormus ja teljevahe

4.2.6.1 Roobastee vastupidavus vertikaal-
joule
4.2.6.3 Roobastee vastupidavus kiilgjoule

4.2.7.1 Uute sildade liikluskoormustalu-
vus

4.2.7.2 Uue roobastee mulde ja pinnase-
surve mdjuga vordne vertikaalkoormus

4.2.7.4 Olemasolevate sildade ja roobas-
tee mullete liikluskoormustaluvus

4.2.3.2 Uhilduvus roobasteede kandevoi-
mega
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Liides Infrastruktuuri KTK viide Kaubavagunite KTK viide
Diinaamiline kditumine | 4.2.8 Koheste meetmete tasemed ro6bas- | 4.2.3.5.2 Diinaamiline kiditumine sdidu

soidu ajal tee geomeetriliste defektide puhul ajal
Pikisuunaline joud 4.2.6.2 Roobastee vastupidavus pikijoule | 4.2.4.3.2 Pidurdustdhusus

4.2.7.1.5 Veo- ja pidurdusjdudude toime

(pikikoormused)
Roobastee vahim 4.2.3.4 Horisontaalkdvera  minimaalne | 4.2.2.1 Mehaaniline liides
kdverusraadius raadius
Vertikaalkover 4.2.3.5 Vertikaalkdvera minimaalne raa- | 4.2.3.1 Gabariit".

dius

29) Punktis 4.3.4 esitatud tabel 19 asendatakse jirgmisega:
,Tabel 19
Liidesed liikluskorralduse allsiisteemiga
Liides Infrastruktuuri KTK viide Liikluskorralduse KTK viide
Veeremi stabiilsus sdidu | 4.2.11.2 Ekspluatatsiooniaegne  koonili- | 4.2.3.4.4. Kiitamise kvaliteet
ajal suse ekvivalent
Poorisvoolupidurite 4.2.6.2 Roobastee vastupidavus pikijoule | 4.2.2.6.2 Pidurdustdhusus
kasutamine
Kilgtuul 4.2.10.2 Kiilgtuule moju 4.2.3.6.3 Eriolukordades tegutsemise
kord

Kasutuseeskirjad 4.4 Kasutuseeskirjad 4.2.1.2.2.2 Marsruudiraamatus sisalduva

30)

teabe muutmine

4.2.3.6 Halvenenud to6tingimused

Personali padevus

4.6 Erialane padevus

2.2.1 To66tajad ja rongid“.

Punkti 4.4 alapunktis 1 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57EU artikli 18 1ikes 3 ja sitestatud VI lisas (punkt
1.2.4)" viitega ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15 1ikes 4 ja sitestatud kdnealuse direktiivi IV lisas (punkt 2.4)“

31) Punkt 4.5.2 asendatakse jargmisega:

,4.5.2. Hoolduskava

Taristuettevdtjal peab olema hoolduskava, milles on punktis 4.5.1 loetletud elemendid ja vihemalt jargmised

elemendid:

a) sekkumis- ja alarmtasemete vairtused;

b) deklaratsioon meetodite, personali ametialase padevuse ja

ohutusseadmete kohta;

¢) roobastee liheduses tootava personali kaitse eeskirjad;

d) ekspluatatsioonivairtuste jirgimise kontrolli abindud;

kohustuslikuks kasutamiseks ettenihtud

e) meetmed, mida vdetakse, kui kiirus on suurem kui 250 km/h, et maandada ballastiheite riski.”



L 1391/154 Euroopa Liidu Teataja 27.5.2019

32) Punkti 4.7 alapunkt 1 asendatakse jirgmisega:

,1) Taristu allsiisteemi kditamiseks ja hooldamiseks tootajatelt ndutavad tootervishoiu ja todohutuse tingimused
peavad olema kooskdlas asjakohaste Euroopa ja lilkmesriikide digusaktidega.

33) Punkti 5.3.2 alapunkti 2 alapunkt b asendatakse jirgmisega:

,b) roopakinnitus peab vastu pidama 3 000 000 tiiiipilise koormuse tsiiklile, mida rakendatakse jarsus kurvis, nii et
kinnitussiisteemi tooparameetrite muutus ei iileta:

— haardejou osas 20 %;

— vertikaaljiikuse osas 25 %;

— pikisuunal piisivuse osas rohkem kui 20 %.

Tiiiipilised koormused peavad vastama jargmisele:

— maksimaalne teljekoormus, millele roopakinnitussiisteem peab vastu pidama;

— roobaste, roopakalde, roopapadja ning liiprite ja kandurite kombinatsioon, millega kinnitussiisteemi voib
kasutada.”

34) Punkt 6.1.4.1 asendatakse jargmisega:
,6.1.4.1. Koostalitluse komponendid, mida reguleeritakse muude Euroopa Liidu direktiividega
1) Vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 artikli 10 loikele 3 sitestatakse nende koostalitluse komponentide
puhul, mille kohta kehtivad teised, muid kiisimusi hélmavad liidu digusaktid, EU vastavus- vdi
kasutuskolblikkusdeklaratsioonis, et koostalitluse komponendid vastavad ka konealuste teiste

digusaktide nduetele.

2)  Vastavalt komisjoni rakendusméiruse (EL) 2019/250 (*) I lisale tuleb EU vastavus- vdi kasutuskalblik-
kusdeklaratsioonile lisada piirangute voi kasutustingimuste loetelu.

(*) Komisjoni 12. veebruari 2019. aasta rakendusmaarus (EL) 2019/250, milles kisitletakse Euroopa Parlamendi ja
noukogu direktiivi (EL) 2016/797 kohast raudtee koostalitluse komponentide ja allsiisteemide EU deklarat-
sioonide ja sertifikaatide niidisvormi, lubatud veeremiiiksuse tiiiibile vastavuse deklaratsiooni niidist ja

allsiisteemi EU vastavustdendamise menetlust ning millega tunnistatakse kehtetuks komisjoni mairus (EL)
nr 201/2011 (ELT L 42, 13.2.2019, Ik 9).“

35) Punkti 6.2.1 alapunktis 1 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU artikliga 18“ viitega ,direktiivi (EL) 2016/797
artikliga 15“.

36) Punkti 6.2.1 alapunkt 6 asendatakse jirgmisega:

,6) Taotleja koostab taristu allsiisteemi EU vastavustdendamise deklaratsiooni vastavalt direktiivi (EL) 2016/797
artiklile 15.°

37) Punktis 6.2.4 lisatakse punkti 6.2.4.14 jirele jirgmine punkt:
,60.2.4.15. Pidurisisteemidega tthilduvuse hindamine
Punkti 4.2.6.2.2 alapunktis 2 esitatud ndudeid ei ole vaja hinnata.”
38) Punkti 6.4 alapunkt 3 asendatakse jirgmisega:

,3) Teavitatud asutus lisab kdesoleva KTK punktis 4.5.1 ndutud hooldusraamatu viite direktiivi (EL) 2016/797
artikli 15 1dike 4 kohasesse tehnilisse dokumentatsiooni.

39) Punkti 6.5.2 alapunktis 2 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU artikliga 17“ viitega ,direktiivi (EL) 2016/797
artikliga 14“.

40) Punkti 7 esimene 16ik (punkti 7.1 kohal) asendatakse jirgmisega:
,Litkmesriigid koostavad kiesoleva KTK rakendamiseks riikliku kava, vottes arvesse Euroopa Liidu raudteesiisteemi

kui terviku sidusust. Kénealune kava sisaldab koiki uute taristu allsiisteemide ning uuendatavate ja timberehitatavate
allsiisteemidega seotud projekte kooskdlas allpool punktides 7.1-7.7 nimetatud iiksikasjadega.”
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41) Punkt 7.3.1 asendatakse jirgmisega:
»7.3.1. Raudteeliini iimberehitamine voi uuendamine

1)  Direktiivi (EL) 2016797 artikli 2 punkti 14 kohaselt on iimberehitamine* allsiisteemi voi selle osa
oluline muutmine, millega kaasneb EU vastavustdendamise deklaratsiooni juurde kuuluva tehnilise
toimiku (kui see on olemas) muutmine, ja mis suurendab allsiisteemi kogujéudlust.

2) Raudteeliini taristu allsiisteemi peetakse kdesoleva KTK kontekstis timberehitatuks, kui parandatakse
vihemalt punktis 4.2.1 nimetatud teljekoormuse voi gabariidi toOparameetreid, et tdita teise
liikluskoodi ndudeid.

3) Direktiivi (EL) 2016/797 artikli 2 punkti 15 kohaselt on ,uuendamine* allsiisteemi vodi selle osa
pohjalik asendamine, mis ei muuda allsiisteemi kogujoudlust.

4)  Sel juhul tolgendatakse olulist asendust kui projekti, millega siistemaatiliselt asendatakse raudeeliin voi
raudteeliini osa. Uuendamine erineb hoolduse kdigus asendamisest, millele osutatakse allpool punktis
7.3.3, selle poolest, et see annab vdimaluse saavutada KTK-le vastav liin. Uuendamine on samavairne
timberehitamisega, kuid ilma t66parameetrite muutmiseta.

5) Taristu allsiisteemi timberehitamise v6i uuendamise ulatus vdib holmata kogu teatava liini allsiisteemi
vOi ainult allsiisteemi teatavaid osi. Kooskdlas direktiivi (EL) 2016/797 artikli 18 1dikega 6 vaatab
riiklik ohutusasutus projekti ldbi ja otsustab, kas uut kasutuselevotuluba on vaja.

6) Kui on vaja uut luba, peavad taristu allsiisteemi osad, mis on {imberehitamise vdi uuendamisega
holmatud, vastama kdesoleva KTK nduetele ning nende suhtes kohaldatakse direktiivi (EL) 2016/797
artikli 15 kohast korda, vilja arvatud juhul, kui kooskdlas direktiivi (EL) 2016/797 artikliga 7 on antud
luba KTK kohaldamata jatmiseks.

7)  Kui uut kasutuselevdtuluba ei ole vaja, soovitatakse jirgida kidesoleva KTK ndudeid. Kui vastavust ei ole
voimalik saavutada, peab tellija teatama litkmesriigile selle pShjustest.”

42) Punkt 7.3.2 jdetakse vilja.
43) Punkti 7.3.3 alapunkt 4 asendatakse jirgmisega:

,4) Neil juhtudel mirgitakse dra, et eespool nimetatud osad eraldi vdetuna ei saa tagada kogu allsiisteemi vastavust.
Allsiisteemi vastavust voib kinnitada ainult juhul, kui kdik nimetatud osad vastavad KTK-le.”

44) Punkt 7.6 asendatakse jargmisega:
,7.6. Marsruudiga ithilduvuse kontroll enne loa saanud veeremiiiksuste kasutamist

Menetlust ja taristu allsiisteemi parameetreid, mida raudteeveo-ettevdtja kasutab marsruudi thilduvuse
kontrolliks, on kirjeldatud komisjoni rakendusmairuse (EL) 2019/773 (*) lisa punktis 4.2.2.5 ja D1 liites.

() Komisjoni 16. mai 2019. aasta rakendusmiirus (EL) 2019/773, milles Kkisitletakse Euroopa Liidu
raudteesiisteemi  kaitamise ja liikluskorralduse allsiisteemi koostalitluse tehnilist kirjeldust ning millega
tunnistatakse kehtetuks otsus 2012/757EL (ELT L 139 1, 27.5.2019, lk 5).“

45) Punkti 7.7 lisatakse punkti b jdrele ja punkti 7.7.1 ette jirgmine 16ik:

,K&ik erjjuhtumid ja nende asjakohased kuupievad vaadatakse KTK tulevaste labivaatamiste kdigus uuesti libi, et
piirata nende tehnilist ja geograafilist kohaldamisala, vottes aluseks hinnangu, mis on antud nende mdju kohta
ohutusele, koostalitlusele, piiriiilestele teenustele, TEN-T koridoridele ning nende siilitamise voi kdrvaldamise
praktilise ja majandusliku moju kohta. Erilist tihelepanu pooratakse ELi rahaliste vahendite kittesaadavusele.

Erijuhtumid piirduvad marsruudi vdi vorgustikuga, mille puhul need on rangelt vajalikud, ja nende puhul voetakse
arvesse marsruudi ithilduvuse menetlusi.“
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46) Punkti 7.7.2.1 teine 16ik asendatakse jargmisega:

,Ooteplatvormi kérgustel 550 mm ja 760 mm arvutatakse ooteplatvormide asetuse konventsionaalvadrtus b,
jargmiste valemite alusel:“.

47) Punkti 7.7.8.1 pealkiri ,Ooteplatvormi kdrgus (4.2.9.3)“ asendatakse pealkirjaga ,Ooteplatvormi kdrgus
(4.2.9.2)~

48) Punkti 7.7.11.1 alapunkt 2 jietakse vilja.
49) Punkt 7.7.13.5 asendatakse jargmisega:
,7.7.13.5. Ooteplatvormi korgus (4.2.9.2)
,P* juhud
Nominaalse roopmelaiusega 1 668 mm siisteemide puhul lubatakse iimberehitatud voi uuendatud
ooteplatvormides vastavalt ile 300 m vdi 350 m raadiusega veerepinna kohal ooteplatvormi

nominaalkdrguse 685 (iildine kasutus) ja 900 mm (linna- ja linnalahiliiklus) kasutamist.

50) A liites esitatud tabel 36 asendatakse jirgmisega:

,Tabel 36

EU vastavusdeklaratsiooni puhul ndutav koostalitluse komponentide hindamine

Hindamisetapp
Tootmisetapp
Hinnatavad niitajad Projekteerimis- ja arendusetapp Tootmisprotsess +
tootekatse
I .. Tootmisprotsessi R Toote kvaliteet
Projekti ekspertiis léibivgatus Tiiiibikatse (seeriatootmine)
5.3.1 Roopad
5.3.1.1 Rodpapea profiil X ei kohaldata X X
5.3.1.2 Roopateras X X X X
5.3.2 Roopakinnitussiisteemid ei kohaldata ei kohaldata X X
5.3.3 Roobastee liiprid ja kandurid X X ei kohaldata X
51) B liites esitatud tabelis 37 asendatakse rida ,roobastee vastupidavus pikijoule” jargmisega:
. i e . Monteerimine enne Allsiisteemi vastavus-
Hinnatavad niitajad Projekti ekspertiis Kasutuselevottu hindamise menetlus
,Ro0bastee vastupidavus pikijoule (4.2.6.2) X ei kohaldata 6.2.5
6.2.4.15"

52) C.2 liite punkt ¢ asendatakse jargmisega:
,¢) Kandur*.

53) E liidet muudetakse jargmiselt:
a) teine 16ik asendatakse jargmisega:

LEN liinikategooriad on teljevahega seotud teljekoormuse ja geomeetriliste aspektide funktsioon. EN
liinikategooriad on esitatud standardi EN 15528:2015 A lisas.”;
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b) tabel 38 asendatakse jargmisega:

,Tabel 38

EN liinikategooria - asjakohane kiirus (') (6) [km/h] - reisijateveo liiklus

Reisirongide vagunid (kaasa Elektri- voi diiselmootor-
Liikluskood arvatu d. relslvagumd,. poqlva— Vedurid ja veomasinad (2) (%) rongid, joumoodulid ja
gunid ja autovagunid) ning mootorvagunid () ()
kaubavagunid () (}) 8
P1 Ei kohaldata (12) Ei kohaldata (12) Avatud punkt
P2 Ei kohaldata (12) Ei kohaldata (12) Avatud punkt
P3a (> 160 km/h) A-200 D2-200 (') Avatud punkt
B1-160
P3b (< 160 km/h) B1-160 D2-160 C2 () - 160
D2 () - 120
P4a (> 160 km/h) A-200 D2-200 (') Avatud punkt
B1-160
P4b (< 160 km/h) A-160 D2-160 B1 (") - 160
B1-140 C2 (%) - 140
D2 () - 120
P5 B1-120 C2-120 (%) B1() -120
P6 al2
P1520 Avatud punkt
P1600 Avatud punkt®;

¢) mirkus (') asendatakse jargmisega:

,(1) Tabelis margitud kiirus on raudteeliini maksimumndue ja see voib olla viiksem kooskdlas punkti 4.2.1
alapunkti 12 nduetega. Liini konkreetsete konstruktsioonide kontrollimisel vdib vdtta arvesse veeremi tiiiipi
ja kohalikku kiirusepiirangut.”;

d) markus (?) asendatakse jirgmisega:

,() Reisijateveo vagunid (kaasa arvatud reisivagunid, poolvagunid, autovagunid), muu veerem, vedurid,
veomasinad, diisel- ja elektrimootorrongid, jdumoodulid ning mootorvagunid on médratletud vedurite ja
reisijateveoveeremi KTKs. Kergkaubavagunid mddratletakse poolvagunitena moondusega, et neid voib
kasutada vaid reisijateveoks mitte ettendhtud rongide koosseisudes.*;

¢) mirkus (1) jdetakse vilja;

f) lisatakse markus (12):

(1)) Vottes arvesse kiitamise taset, ei ole vaja mdirata kindlaks iihtlustatud ndudeid, et tagada seda tiitipi
veeremiiiksuste puhul piisav koostalitlusvdime P1 ja P2 liikluskoodide puhul.“
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54) F liidet muudetakse jargmiselt:

a) tabel 40 asendatakse jargmisega:

»Tabel 40

Marsruudi kasutatavuse number - asjakohane kiirus (') (°) [miili tunnis] - reisijateveo liiklus

Reisirong%dfe Vagupid (kaasa Elektri- voi diiselmootor-
Liikluskood arvat.ud. relslvagumd,. poqlva- Vedurid ja veomasinad (2) (%) rongid, joumoodulid ja
gunid ja autovagunid) ning mootorvagunid () () (9
kaubavagunid (3) () (%) s
P1 Fi kohaldata (1) Ei kohaldata (11) Avatud punkt
P2 Ei kohaldata (11) Ei kohaldata (1) Avatud punkt
P3a (> 160 km/h) RA1-125 RA7-125 (') Avatud punkt®;
RA2-90 RA8-110 (')
RA8-100 (3)
RA5-125 (%)
P3b (< 160 km/h) RA1-100 RAS-100 () RA3-100
RA2-90 RA5-100 (%)
P4a (> 160 km/h) RA1-125 RA7-125 (') Avatud punkt®;
RA2-90 RA7-100 (3)
RA4-125 (%)
P4b (< 160 km/h) RA1-100 RA7-100 (3) RA3-100
RA2-90 RA4-100 (%)
P5 RA1-75 RA5-75 (]) (19) RA3-75
RA4-75 (%) (19)
P6 RA1
P1600 Avatud punkt*;

b) mirkus (1) asendatakse jargmisega:

,()) Tabelis margitud kiirus on raudteeliini maksimumndue ja see voib olla viiksem kooskélas punkti 4.2.1
alapunkti 12 nduetega. Liini konkreetsete konstruktsioonide kontrollimisel voib votta arvesse veeremiiiksuse
tiitipi ja kohalikku kiirusepiirangut.”;

¢) mirkus (?) asendatakse jargmisega:

() Reisijateveo vagunid (kaasa arvatud reisivagunid, poolvagunid, autovagunid), muu veerem, vedurid,
veomasinad, diisel- ja elektrimootorrongid, joumoodulid ning mootorvagunid on méiratletud vedurite ja
reisijateveoveeremi KTKs. Kergkaubavagunid maddratletakse poolvagunitena moondusega, et neid voib
kasutada vaid reisijateveoks mitte ettendhtud rongide koosseisudes.*;

d) markus (") asendatakse jargmisega:

,(11) Vottes arvesse kiitamise taset, ei ole vaja mdirata kindlaks ihtlustatud ndudeid, et tagada seda tiitipi
veeremiiiksuste puhul piisav koostalitlusvdime P1 ja P2 liikluskoodide puhul.“

55) K liite neljas 16ik (kohe tabeli 45 kohal) jdetakse vilja.
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56) L liide jdetakse vilja.
57) P liite punkti P.3 teist [6iku muudetakse jargmiselt (tavaline kiri):

,Vertikaalkdvera raadiuse Rv piirmddr on 500 m. Kui raadius Rv jddb vahemikku 500-625 m, arvestatakse kuni
80 mm korgusi nullina.”

58) Q liites esitatud tabel 47 asendatakse jargmisega:

,Tabel 47

Uhendkuningriigi Suurbritannia erijuhtude teatavaks tehtud riiklikud tehnilised eeskirjad

Avatud punktide loetelu

Riikliku tehni-
Erijuhtum KTK punkt Néoue lise eeskirja Riikliku tehnilise eeskirja pealkiri
viide
7.717.1 4.2.1: tabel 2 | Raudteeliini GI/RT7073 Taristu asetuse ja veeremi gabariitide kohal-
ja tabel 3 kategooriad: gabariit damise nduded
GE/RT8073 Standardsete veeremi gabariitide kohalda-
mise nduded
GI/RT7020 Ooteplatvormi korguse, asetuse ja laiuse
Suurbritannia nduded
7.717.2ja | 423.17ja Ehitusgabariit GI/RT7073 Taristu asetuse ja veeremi gabariitide kohal-
7.7.17.9 6.2.4.1 damise nouded
GE/RT8073 Standardsete veeremi gabariitide kohalda-
mise nduded
GI/RT7020 Ooteplatvormi korguse, asetuse ja laiuse
Suurbritannia nduded
7.7.17.3ja | 4.2.3.2: tabel | Rocbastee GI/RT7073 Taristu asetuse ja veeremi gabariitide kohal-
7.7.17.10 4ja 6.2.4.2 telgedevaheline damise nduded
kaugus
7.7.17.4 42.53ja] Niiri ristroopa GC/RT5021 Roopasiisteemi nduded
liide maksimaalne
suunamisvaba GM/RT2466 | Raudtee rattakomplektid
pikkus
7.7.17.6 4.2.9.2 Ooteplatvormi GI/RT7020 Ooteplatvormi kdrguse, asetuse ja laiuse
korgus Suurbritannia néuded
7.7.17.7.ja | 42.9.3 ja Ooteplatvormide GI/RT7020 Ooteplatvormi korguse, asetuse ja laiuse
7.7.17.11 | 6.2.4.11 asetus Suurbritannia nduded
GI/RT7073 Taristu asetuse ja veeremi gabariitide kohal-
damise nouded.
59) R liide asendatakse jirgmisega:
LR liide

1) Koheste meetmete tasemed roobastee kohalike defektide puhul kiirustel iile 300 km/h (4.2.8.1).

2) Koheste meetmete tasemed pikisuunaliste kohalike defektide puhul kiirustel ile 300 km/h (4.2.8.2).



L 139 1/160 Euroopa Liidu Teataja 27.5.2019

3) Uhtse ehitusgabariidi IRL3 roobastee telgedevahelise kauguse lubatud miinimumvdirtus on avatud punkt
(7.7.18.2).

4) EN liinikategooria — asjakohane kiirus [km/h] E liite tabelites 38 ja 39 esitatud liikkluskoodide P1 (mootorrongid),
P2 (mootorrongid), P3a (mootorrongid), P4a (mootorrongid), P1520 (kdik veeremiiiksused), P1600 (kdik
veeremiiiksused), F1520 (kdik veeremiiiksused) ja F1600 (koik veeremiiiksused) puhul.

5) Marsruudi kasutatavuse number — asjakohane kiirus [miili/h] F liite tabelites 40 ja 41 esitatud liikluskoodide P1
(mootorrongid), P2 (mootorrongid), P3a (mootorrongid), P4a (mootorrongid), P1600 (kdik veeremiiiksused) ja
F1600 (kdik veeremiiiksused) puhul.

6) Gabariitidega IRL1, IRL2 ja IRL3 seotud eeskirjad ning joonised on avatud punkt (O liide).

7) Meetmed, mida vdetakse, kui kiirus on suurem kui 250 km/h, et vihendada ballastiheite riski.”

60) S liites esitatud tabel 48 asendatakse jirgmisega:

,Tabel 48
Mbisted
Defineeritav mdiste KTK punkt Maiste
Ristroopa stidamiku ots 4.2.8.6 V-kujulise ristmiku tipp. Vt joonis 2, mis nditab seost
(RP)/Actual point (RP)/ ristroopa siidamiku otsa (RP) ja 16ikepunkti (LP) vahel.
Praktischer Herzpunkt/
Pointe de coeur
Alarmtase/Alert limit/ 452 Viirtus, mille iiletamise korral tuleb eelnevalt kavanda-

tud hooldustoode kiigus analiiiisida ja arvestada roobas-

Auslosewert/ X
tee geomeetriat

Limite d’alerte

Teljekoormus/Axle load| 4.2.1,4.2.6.1 Rattakomplekti voi kahe sdltumatu ratta staatilise verti-
kaalse rattakoormuse summa rodbasteele, mis on jaga-

Achsfahrmasse] tud raskuskiirendusega.

Charge a l'essieu

Ratta ja roGbastee 4.2.6.2.2 Ratta ja roobastee haardumistingimustest sdltumatu pi-

haardumistingimustest sdltumatu durististeem tdhendab koiki veeremi pidurisiisteeme,

pidurisiisteem/Braking systems mis tekitavad ratta ja roobastee haardumistingimustest

independent of wheel-rail soltumatult roobastele rakendatavat pidurdusjdudu (nt

adhesion conditions magnetpidurdussiisteemid ja poorisvoolu-pidurdussiis-
teemid).

Vilisroopa korgendus/Cant/ 4242 Roobastee kahe roopa korguste erinevus horisontaali

Uberhshung/ 4285 suhtes vaadeldavas kohas, mdddetuna roopapeade kesk-
telgedel.

Dévers de la voie

Vilisroopa kdrgenduse 4243 Roobastee tegeliku podikkalde ja teatava deklareeritud kii-

puudujidk/Cant deficiency/ ruse puhul veeremi tasakaaluseisundi saavutamiseks va-

Uberhshungsfehlbetrag/Insuffisa- jaliku poikkalde vahe.

nce de devers

Lihtristr66bas/Common crossing| 4.2.8.6 Asetus, mis kindlustab podrete voi rombristmike kahe
vastassuunalise veereservade 16ikumise ning omab iihte

Starres Herzstiick,
/ V- ristmiku ning kahte haruroobast.

Coeur de croisement

Kiilgtuul/Crosswind| 4.2.10.2 Tugev, liinile kiiljelt puhuv tuul, mis vdib avaldada halba

Seitenwind mdju rongiliikluse ohutusele.

Vents traversiers
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Arvestuslik védrtus/Design value/ 42.3.4,4.2.4.2, Teoreetiline suurus, mille puhul ei arvestata tootmis-,
Planungswert/ 4.2.4452, ;L%.S.l, konstruktsiooni ega hoolduse tolerantse.
Valeur de conception o
Projektijargne 5.3.3 Ainuviddrtus, mis saadakse juhul, kui koik roobastee
roopmelaius/Design track gauge/ komponendid vastavad tipselt projekteeritud modtme-
Konstruktionsspurweite/ te}e V()jnvahemiku puhul projekteeritud modtmete me-
diaanvairtusele.
Ecartement de conception de la
voie
Roobastee telgedevaheline 4.23.2 Kahe vaadeldava roobastee telgedevaheline kaugus,
kaugus/Distance between track moddetuna paralleelselt selle roobastee veerepinnaga,
centres| mille kiilgkalle on vaiksem.
Gleisabstand/
Entraxe de voies
Diinaamiline kiilgjoud/Dynamic 4.2.6.3 Rattakomplekti poolt ro6basteele kiilgsuunas avalduvate

lateral force/Dynamische
Querkraft/

Effort dynamique transversal

diinaamiliste joudude summa.

Roobastee mulle/Earthworks|
Erdbauwerke/

Ouvrages en terre

42.7.2ja 4.2.7.4

Pinnasehitised ning pinnast kinnihoidvad ehitised ja ra-
jatised, millel tuleb taluda raudtee liikluskoormust.

EN liinikategooria/EN Line
Category|

EN Streckenklasse/
EN Catégorie de ligne

4.2.7.4, E liide

Standardis EN 15528:2015 (lisa A) sdtestatud ja kone-
aluses standardis liinikategooriana mairatletud klassifit-
seerimise protsessi tulemus. Iseloomustab infrastruk-
tuuri omadust pidada vastu vertikaalsetele koormustele,
mida veeremiiiksused avaldavad liinile voi liinildigule re-
gulaarliikluses (tavaliiklus).

Ekvivalentkoonilisus/Equivalent
conicity/

Aquivalente Konizitit/

Conicité équivalente

42452 4.2.11.2

Kooniliselt orienteeritud rattapaari koonusnurga tan-
gens, mille killgnihkumise kinemaatiline lainepikkus on
sama, mis uuritaval rattapaaril, kui see liigub sirgel r66-
basteel vdi suure raadiusega koveratel.

Kaugus ristroopa siidamiku
to6tava serva ja kontraroopa pea
tootava serva vahel/Fixed nose
protection/

Leitweite/

Cote de protection de pointe

4.2.5.3, ] liide

Ristroopa siiddamiku ja kontrardopa vaheline kaugus (vt
suurus 2 allpool esitatud joonisel 10).

Ristroopa renni 4.2.8.6 Veerepinna ja ristroopa renni pdhja vaheline kaugus (vt
stigavus/Flangeway depth/ suurus 6 allpool esitatud joonisel 10).

Rillentiefe/

Profondeur d’orniére

Ristroopa renni laius/Flangeway 4.2.8.6 Veererdopa ja kiilgneva kontraroopa voi harurdopa va-
width/ heline kaugus (vt suurus 5 allpool esitatud joonisel 10).
Rillenweite/

Largeur d’orniére

Kaugus kontrardopa pea tootava 4.2.8.6 Ristme kontrar66pa voi harur6opa toopinna ning roo-

serva ja ristroOpa pea tootava
serva vahel/harur6opa
alguses/Free wheel passage at
check rail/wing rail entry/

Freier Raddurchlauf im
Radlenker-Einlauf/Fligelschienen-
Einlauf/Cote d’équilibrage du
contre-rail

pavahe vastaspoolse veererdopa sisepinna vaheline kau-
gus, mdddetuna vastavalt kontraréopa voi haruréopa
alas.

(vt suurus 4 allpool esitatud joonisel 10). Kontraroopa
voi haruroopa ala on piirkond, kus ratas voib kokku
puutuda kontrardopa voi harurdopaga.
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Kaugus kontraroopa ja kdrvroopa 4.2.8.6 Ristme harurdopa toopinna ja vastaspoolse kontraroopa
peade tootavate servade vaheline kaugus (vt suurus 3 allpool esitatud joonisel
vahel[Free wheel passage at 10).
crossing nose/
Freer Radurchlauf im Bereich der
Herzspze/
Cote de libre passage dans le
croisment
Kaugus sulgroopa pea tootava 4.2.8.6 Uhe podrangurddpa sisepinna ja vastaspoolse podran-
serva ja selle vastas asuva teise gurdopa vilispinna vaheline kaugus (vt suurus 1 allpool
sulgrodpa tagumise dire esitatud joonisel 10).
vahel[Free wheel passage in
switches/Freier Raddurchlauf im
Bereich der Zungen-
vorrichtung/Cote de libre passage
de laiguillage
Gabariit/Gauge/ 4.2.1 Normide kogumik, mis sisaldab arvestuslikku piirjoont
Begrenzungslinie/ 4231 ja sellegg seotuq 'arv~e§tusi,‘ mis véirpaldflvad mairata

. veeremiitksuse valismddtmeid ja ruumi, mis peab olema
Gabarit vabaks jdetud ja kuhu taristu ei tohi ulatuda.
HBW/HBW/HBW 5.3.1.2 ST siisteemi mittekuuluv iithik terase kdvaduse médarami-

seks, mairatletud standardiga EN ISO 6506-1:2005: Me-
tallid — Brinelli kdvaduse katse. Katsemeetod.

Kontrargopa korgus| 4.2.8.6, Kontrardopa korgus veerepinna kohal (vt suurus 7 all-
Radlenkeriiberhohung/ ] liide pool esitatud joonisel 14).
Surélévation du contre rail
Koheste meetmete tase/Immediate 4.2.8,4.5 Viddrtus, mille iletamise korral peab taristuettevdtja
Action votma meetmeid roobastelt mahasdidu ohu vihendami-
Limit/Soforteingriffsschwelle/ seks vastuvdetavale tasemele.
Limite d'intervention immédiate
Taristuettevotja/Infrastructure 4.2.5.1, 4.2.8.3, Vastavalt ~ 26.  veebruari  2001. aasta direktiivi
Manager/ 4.2.8.6,4.2.11.2 | 2001/14/EU (taristu libilaskevoimsuse jaotamise, taristu

Betreiber der Infrastruktur/

Gestionnaire de I'Infrastructure

4.4,4.5.2, 4.6, 4.7,
6.2.2.1, 6.2.4, 6.4

kasutustasude kehtestamise ja ohutustunnistuste and-
mise kohta) (EUT L 75, 15.3.2001, lk 29) artikli 2
punktile h.

Ekspluatatsioonivairtus/In service
value/

Wert im Betriebszustand|

Valeur en exploitation

4.2.85ja 4.2.11.2

Mis tahes ajahetkel mdddetud vddrtus pérast taristu ka-
sutuselevottu.

Loikepunkt (LP)/Intersection point 4.2.8.6 Teoreetiline ristroopa siiddamiku tootavate servade 16iku-
(Ip)/ mispunkt (vt joonis 2).

Theoretischer Herzpunkt/

Point d'intersection théorique

Sekkumistase/Intervention 4.5.2 Viirtus, mille iiletamise korral tuleb teha erakorralisi
Limit/Eingriffsschwelle/ parandustoid, mis tagavad, et parameetrid ei saavuta
Valeur d'intervention enne jargmist inspekteerimist koheste meetmete taset.
Kohalik defekt/Isolated defect/ 42.8 Roobastee geomeetria eraldiasuv defekt.

Einzelfehler/

Défaut isolé
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Liini voi 16igu maksimaalne 4.2.1 Maksimaalne kiirus, millele liin vi liinildik on projek-

lubatud kiirus/Line speed/ teeritud.

Streckengeschwindigkeit/

Vitesse de la ligne

Hooldusraamat/Maintenance file/ 45.1 Tehnilise dokumentatsiooni elemendid, mis on seotud

Instandhaltungsdossier/ kasutustingimuste ja -piirangutega ning hooldusjuhis-
tega.

Dossier de maintenance

Hoolduskava/Maintenance plan/ 452 Dokumendid, milles kisitletakse taristuettevdtjale ko-

Instandhaltungsplan/ hustuslikke taristu hooldustoiminguid.

Plan de maintenance

Mitme ré6papaariga 4222 Enama kui kahe ro6papaariga raudtee, mille puhul vihe-

raudtee/Multi-rail track/ malt kaht ro0papaari kasutatakse kui eraldiseisvaid roo-

Mehrschienengleis| basteesid, mille roopavahed on sama laiad v&i erineva
laiusega.

Voie a multi écartement

Nominaalne 4.2.4.1 Ainuvdirtus, mis mdairab kindlaks roopmelaiuse, aga

roopmelaius/Nominal track voib erineda projektijargsest roopmelaiusest.

gauge/Nennspurweite/

Ecartement nominal de la voie

Tavakasutus/Normal service/ 4222 Raudtee, mida kasutatakse vastavalt kindlale séiduplaa-

Regelbetrieb/ 4.2.9 nile.

Service régulier

Arvestuslik reserv/Passive 429 Ehitise voi rajatise kavandatava fuisilise laiendusega ar-

provision/ vestamine (nditeks ooteplatvormi pikendamine).

Vorsorge fiir kiinftige

Erweiterungen/Réservation pour

extension future

Tooparameeter/Performance 4.2.1 Naitajad, mis kirjeldavad KTK liinikategooriaid, mida ka-

Parameter/ sutatakse taristu allstisteemi elementide projekteerimisel

Leistungskennwert/ ja mis nditavad liini tulemuslikkust.

Parametre de performance

Vaba liiniloik/Plain line/ 4.2.4.5 Poormete ja ristmeteta roobasteeloik.

Freie Strecke/ 4.2.4.6

Voie courante 4.2.4.7

Punktitaandus/Point retraction/ 4.2.8.6 Fikseeritud lihtristroopa teljeliin voib hilbida arvestusli-

Spitzenbeihobelung/ kust teljeliinist. Teataval kaugusel ristumispunktist voib

o . V-teljeliin, soltuvalt projektist, taanduda teoreetilisest

Dénivelation de la pointe de coeur joonest, rattaddrisest kaugemale, millega saab dra hoida
elementide kokkupuutumise. Seda olukorda kirjelda-
takse joonisel 2.

Roopakalle/Rail 4.2.4.5 Nurk, mis médrab roopapea kalde roobastee tasapinna

inclination/Schienenneigung/ 4247 suhtes (veerepind) raudteeroopa paigaldamisel ning on

Inclinaison du rail

vordne nurgaga ro0pa siimmeetriatelje (voi sama ro6pa-
pea profiiliga vordse siimmeetrilise roopa) ja roobastee
tasandi ristjoone vahel.

L 1391/163



L 139 1/164

Euroopa Liidu Teataja
Defineeritav mdiste KTK punkt Mbiste

Ro6papadi/Rail pad| 5.3.2 Roopa ja tugiliipri voi alusplaadi vahele paigaldatud vi-

Schienenzwischenlage/ bratsiooni summutav elastne kiht.

Semelle sous rail

Vastaskdverus/Reverse curve/ 4234 Kaks vastupidise paindega vdi vastassuunalist omavahel

Gegenbogen| kokkupuutuvat kdverat.

Courbes et contre-courbes

Ehitusgabariit/Structure gauge/ 4.2.3.1 Mddrab ruumi vaadeldava roobastee suhtes, mis peab

Lichtraum/ olema vaba mis tahes objektidest voi ehitistest ja kiilg-

. nevatel roobasteedel toimuvast liiklusest, et vdoimaldada

Gabarit des obstacles ohutut liiklust sellel rocbasteel. See ruum midratakse
lahtuvalt arvestuslikust piirjoonest, rakendades vastavaid
norme.

Pooratavad otsikud/Swing nose 42.5.2 Termin ,pooratav otsik“ tdhendab liikuvate osadega te-
ravnurksete ristroobaste kontekstis sellist ristroopa osa,
mis moodustab siiddamiku ja mida liigutatakse, et moo-
dustada pidev roopapea serv kas pealiini vdi haruliini
jaoks.

Poormed/Switch/ 4.2.8.6 Roobastee element, mis sisaldab kahte fikseeritud ro6-

Zungenvorrichtung/ bast (piisiroopad) ja kahte likkuvat ro6bast (poorme ro6-

o° pad), mida kasutatakse veeremite suunamiseks iihelt

Aiguillage roobasteelt teisele.

Poormed ja ristmed/Switches and

crossings/

Weichen und Kreuzungen/

4.2.4.5 ja 4.2.4.7,
4.2.5, 4.2.6, 4.2.8.6,
5.2,6.2.4.4, 6.2.4.8,
6.2.5.2,733,CjaD

Roobastee, mis on koosneb poormete ja eraldiasuvate
ristmete kogumist koos neid ithendavate roobastega.

Appareil de voie liide
Pdhimarsruut/Through route/ D liide Poormete ja ristmete kontekstis marsruut, mis jirgib
Stammgleis/ roobastee iildist suunda.
Voie directe
Roobastee projekt 4.2.6,6.2.5 Roobastee projekt hdlmab ristldiget, milles médratakse
CiaD lide kindlaks peamised mddtmed ja rodbastee osad (nditeks
J roobas, roopakinnitused, liiprid, ballast) koos punktiga
4.2.6 seotud joududele (niiteks teljekoormus, kiirus ja
horisontaalkdvera raadius) mdju avaldavate kasutustingi-
mustega.
Roopmelaius/Track gauge/ 4.2.4.1, 42.4.5, Lihim vahemaa veerepinna suhtes ristuvate joonte va-
Spurweite] 4.2.8.4,5.33, hel, mis lf?ikuvad koigi réépapeade profiilidega vahemi-
6.1.5.2, 6.2.4.3, H | kus 0 kuni 14 mm allpool veerepinda.
Ecartement de la voie liide
Roobastee viine[Track twist/ 4.2.7.1.6 Roobastee vddne maiiratletakse kahe kindlal vahekaugu-
Gleisverwindung] 4283, 6.2.4.9, sel m?fidetud risttasandi algeleralise Vahena, mis tavali-
selt viljendatakse vastavate modtepunktide vahelise kal-
Gauche dena'
Rongi pikkus/Train length/ 4.2.1 Sellise rongi pikkus, mis v3ib sdita konkreetsel liinil ta-

Zuglinge/

Longueur du train

vakasutuses.
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Niiri ristro6pa suunamisvaba 4.2.5.3, ] liide Niri ristroopa 16ik, kus ratta juhikut ei ole ja mida stan-
pikkus/Unguided length of an dardis EN 13232-3:2003 Kkirjeldatakse kui suunamis-
obtuse crossing/ vaba pikkust.

Fithrungslose Stelle/

Lacune dans la traversée

Ooteplatvormi kasutatav 4.2.1,4.2.9.1 Ooteplatvormi selle osa maksimaalne katkematu pikkus,
pikkus/Usable length of mille ette jidvad rongid tavakasutuse ajal eeldatavasti
a platform/Bahnsteignutzlinge/ peatuma, et reisijad saaksid rongi siseneda ja rongist val-

Longueur utile de quai juda, vottes kohaselt arvesse peatumistolerantse.

Tavapdrased kasutustingimused tihendavad, et raudtee
t00 kvaliteet ei ole halvenenud (nditeks roobastee haaku-
vus on normaalne, semaforid tootavad, koik seadmed
tootavad plaanipdraselt).”

61) T liites esitatud tabelis 49 asendatakse jrk-nr 4 jirgmisega:

»4 | EN 13848-1 | Roobastee geomeetria kvaliteet. Osa 2003 Koheste meetmete tase roobastee
1: Roobaste geomeetria iseloomustus A1:2008 vdande korral (4.2.8.3)

(koos muudatusega A1:2008)

62) T liites esitatud tabelis 49 asendatakse jrk-nr 9 jirgmisega:

9 EN 15528 | Raudteealased rakendused. Raudtee- 2015 Liikluskoodile tuginevad konstrukt-
veeremi teljekoormust ja infrastruk- sioonide suutlikkusnouded (E liide)*.
tuuri whilduvust reguleerivad raud-
teeldikude kategooriad
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III LISA

Mairuse (EL) nr 1301/2014 lisa muudetakse jargmiselt.

1) Punkt 1.1 asendatakse jargmisega:

,1.1. Tehniline kohaldamisala

Kiesolevas koostalitluse tehnilises kirjelduses (KTK) kasitletakse direktiivi (EL) 2016/797 artikli 1 kohast liidu
raudteesiisteemi energiavarustuse allsiisteemi ja osa hoolduse allsiisteemist.

Energiavarustuse ja hoolduse allsiisteemid on méaratletud vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 II lisa punktides
2.2ja 2.8.

Selle KTK tehniline kohaldamisala on iiksikasjalikumalt méaratletud kdesoleva mairuse artiklis 2.

2) Punkti 1.3 alapunktid 1 ja 2 asendatakse jargmisega:
,1) Kooskdlas direktiivi (EL) 2016/797 artikli 4 16ikega 3 on kdesoleva KTK eesmark:
a) mdédratleda selle kohaldamisala (2. jagu);

b) sitestada energiavarustuse allsiisteemile ja hoolduse allsiisteemi teatavale osale esitatavad olulised nduded (3.
jagu);

¢) kehtestada funktsionaalsed ja tehnilised kirjeldused, millele energiavarustuse allsiisteem ja hoolduse
allsiisteemi teatav osa ning nende liidesed muude allsiisteemidega peavad vastama (4. jagu);

d) tdpsustada koostalitluse komponendid ja liidesed, mis peavad olema h&lmatud Euroopa tehniliste
kirjeldustega, sh Euroopa standarditega, ja mis on vajalikud liidu raudteesiisteemi koostalitluse saavutamiseks
(5. jagu):

e) sitestada iga vaadeldava juhtumi korral, milliseid menetlusi tuleb kasutada iihelt poolt koostalitluse
komponentide vastavustdendamise vdi kasutuskdlblikkuse hindamisel, samuti allsiisteemide EU vastavus-
tdendamise menetluses (6. jagu);

f) sitestada kidesoleva KTK rakendamise kava (7. jagu);

g) osutada asjaomastele tootajate kutsekvalifikatsioonile ning to6tervishoiu ja tooohutuse tingimustele, mis on
ndutavad energiavarustuse allsiisteemi kaitamiseks ja hoolduseks ning kiesoleva KTK rakendamiseks (4.

jagu);

h) osutada sitetele, mida kohaldatakse olemasoleva energia allsiisteemi suhtes, eelkdige timberehitamise ja
uuendamise korral ning sellise muutmise korral, mis nduab uue loa taotlemist;

i) osutada energiavarustuse allsiisteemi parameetritele, mida raudteeveo-ettevdtja peab kontrollima, ja
menetlustele, mida ta peab kohaldama kdnealuste parameetrite kontrollimiseks parast veeremiiiksuse turule
laskmise loa viljaandmist ja enne veeremiiiksuse esimest kasutuskorda, et tagada veeremiiiksuste ja nende
kasutamismarsruutide vastastikune ithilduvus.

2) Kooskolas direktiivi (EL) 2016/797 artikli 4 16ikega 5 on erijuhtude sitted esitatud 7. jaos.”

3) Punkti 2.1 alapunktis 3, 3. jaos ja punkti 4.1 alapunktis 1 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU* viitega
direktiivi (EL) 2016/797%.

4) Punkti 4.2.11 alapunkt 4 asendatakse jargmisega:

,4) Koveraid kohaldatakse kuni 360 km/h kiiruse puhul. Ule 360 km/h kiiruse puhul kohaldatakse punktis 6.1.3
sitestatud menetlusi.”

5) Punkti 4.4 alapunkt 1 asendatakse jargmisega:
,1) Kdituseeskirjad tootatakse vilja taristuettevotja ohutusjuhtimissiisteemis kirjeldatud menetluste raames. Kone-

alustes eeskirjades voetakse arvesse kditamisega seotud dokumente, mis on osa tehnilisest dokumentatsioonist,
nagu on ndutud direktiivi (EL) 2016797 artikli 15 1dikes 4 ja esitatud kdnealuse direktiivi IV lisas.”
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6) Punkti 5.1 alapunktis 1 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57[EU* viitega ,direktiivi (EL) 2016/797.
7) Punkti 6.2.1 muudetakse jargmiselt:
a) alapunkt 1 asendatakse jargmisega:

,1) Taotleja palvel viib teatatud asutus libi EU vastavustdendamise vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 artiklile 15
ja asjaomaste moodulite sitetele.”;

b) alapunkt 4 asendatakse jargmisega:

,4) Taotleja koostab energiavarustuse allsiisteemi EU vastavustdendamise deklaratsiooni vastavalt direktiivi (EL)
2016/797 artikli 15 1dikele 1 ja kdnealuse direktiivi IV lisale.”

8) Punkti 6.3.2 alapunkti 2 alapunkt ¢ asendatakse jirgmisega:

,¢) nende koostalitluse komponentide puhul pdhjus(ed), miks tootja ei esitanud EU vastavusdeklaratsiooni ja/vdi
kasutussobivuse deklaratsiooni enne komponendi kaasamist allsiisteemi, sealhulgas direktiivi (EL) 2016/797
artikli 13 kohaselt teatatud liikkmesriikide eeskirjade kohaldamine.

9) 7.jao esimene 16ik asendatakse jargmisega:

,Litkmesriigid koostavad kiesoleva KTK rakendamiseks riikliku kava, vottes arvesse Euroopa Liidu raudteesiisteemi
kui terviku sidusust. Kdnealune kava sisaldab koiki energiavarustuse uute allsiisteemide ning uuendatavate ja
timberehitatavate allsiisteemidega seotud projekte kooskdlas allpool punktides 7.1-7.4 nimetatud iiksikasjadega.

10) Punkti 7.2.1 alapunkt 3 jaetakse vilja.

11) Punkti 7.3.1 ,Sissejuhatus* muudetakse jirgmiselt:

.7.3.1. Sissejuhatus

Ima et see piiraks punkti 7.4 (erijuhud) kohaldamist, tuleb kdesoleva KTK kohaldamisel olemasolevate
liinide suhtes arvesse votta jargmisi tegureid.

a) Energiavarustuse allsiisteemi iimberehitamise vdi uuendamise ulatus vib holmata kogu teatava liini
allsiisteemi voi ainult allsiisteemi teatavaid osi. Kooskdlas direktiivi (EL) 2016/797 artikli 18 1dikega 6
vaatab riiklik ohutusasutus projekti ldbi ja otsustab, kas uut kasutuselevdtuluba on vaja.

b) Kui on vaja uut luba, peavad energiavarustuse allsiisteemi osad, mis on {imberehitamise voi
uuendamisega hdlmatud, vastama kiesoleva KTK nduetele ning nende suhtes kohaldatakse direktiivi (EL)
2016/797 artiklis 15 kehtestatud korda, vilja arvatud juhul, kui kooskdlas direktiivi (EL) 2016/797
artikliga 7 on antud luba jitta KTK kohaldamata.

¢) Kui on vaja uut kasutuselevotuluba, mairab tellija kindlaks praktilised meetmed ja projekti erinevad
etapid, mis on vajalikud ndutava teenindustaseme saavutamiseks. Need etapid vdivad sisaldada
tileminekuperioode, mille viltel liikklust alustatakse vihendatud teenindustasemega.

d) Kui uut kasutuselevotuluba ei ole vaja, soovitatakse jargida kidesoleva KTK noudeid. Kui vastavust ei ole
voimalik saavutada, peab tellija teatama litkmesriigile selle pdhjustest.”

12) Punkti 7.3.2 alapunkt 2 jietakse vilja.

13) Lisatakse uus punkt 7.3.5:

,7.3.5. Marsruudiga iihilduvuse kontroll enne loa saanud veeremiiiksuste kasutamist

Menetlust ja energiavarustuse allsiisteemi parameetreid, mida raudteeveo-ettevtja kasutab marsruudi
tthilduvuse kontrolliks, on kirjeldatud komisjoni rakendusmaaruse (EL) 2019/773 (*) lisa punktis 4.2.2.5 ja
D1 liites.

() Komisjoni 16. mai 2019. aasta rakendusmiirus (EL) 2019/773, milles Kkisitletakse Euroopa Liidu
raudteesiisteemi kéitamise ja liikluskorralduse allsiisteemi koostalitluse tehnilist kirjeldust ning millega
tunnistatakse kehtetuks otsus 2012/757/EL (ELT L 139 [, 27.5.2019, 1k 5).“
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14) Punkt 7.4.1 asendatakse jargmisega:

,7.4.1. Uldist

1) Punktis 7.4.2 loetletud erijuhtudes kirjeldatakse erisitteid, mis on vajalikud ja lubatud iga liikkmesriigi
konkreetsetes vorgustikes.

2) Need erijuhtumid liigitatakse jargmiselt:

— P-juhtumid” - piisivad juhtumid;

— ,Tjuhtumid” - ajutised juhtumid, mis lisatakse eesmargiks olevasse siisteemi 31. detsembriks 2035.
Koik erjjuhtumid ja nende asjakohased kuupdevad vaadatakse KTK tulevaste libivaatamiste kdigus uuesti
14bi, et piirata nende tehnilist ja geograafilist kohaldamisala, vGttes aluseks hinnangu, mis on antud nende
mdju kohta ohutusele, koostalitlusele, piiriiilestele teenustele, TEN-T koridoridele ning nende siilitamise voi

korvaldamise praktilise ja majandusliku mdju kohta. Erilist tihelepanu pdoratakse ELi rahaliste vahendite
kittesaadavusele.

Erijuhtumid piirduvad marsruudi vdi vorgustikuga, mille puhul need on rangelt vajalikud, ja nende puhul
voetakse arvesse marsruudi tthilduvuse menetlusi.”
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IV LISA
Mairuse (EL) nr 1302/2014 lisa muudetakse jargmiselt.

1) Punkti 1.1 muudetakse jargmiselt:

a)

b)

9

d)

viide ,direktiivi 2008/57EU artiklis 1* asendatakse viitega ,direktiivi (EL) 2016/797 artiklis 1%

viide ,direktiivi 2008/57/EU 1I lisa punktis 2.7“ asendatakse viitega ,direktiivi (EL) 2016797 II lisa punktis
2.7%

tekst ,direktiivi 2008/57/EU I lisa punktide 1.2 ja 2.2“ asendatakse tekstiga ,direktiivi (EL) 2016/797 1 lisa
punkti 2%

tekst ,direktiivi 2008/57/EU artikli 1 15ike 3“ asendatakse tekstiga ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 1 Idigetes 3
ja 4%

2) Punktid 1.2-1.3 asendatakse jargmisega:

,1.2. Geograafiline kohaldamisala

1.3.

Kiesoleva KTK geograafiline kohaldamisala on liidu raudteesiisteem, nagu seda on kirjeldatud direktiivi (EL)
2016/797 1 lisas, v.a juhud, millele on osutatud direktiivi (EL) 2016/797 artikli 1 1digetes 3 ja 4.

Kiesoleva KTK sisu
Kooskélas direktiivi (EL) 2016/797 artikli 4 1dikega 3 on kdesoleva KTK eesmark:
a) mdédrata kindlaks selle kavandatav kohaldamisala (2. peatiikk);

b) sitestada olulised nduded veeremi allsiisteemi ,vedurid ja reisijateveoveerem“ kohta ning veeremi ja
muude allstisteemide vaheliste liideste kohta (3. peatiikk);

) kehtestada funktsionaalsed ja tehnilised kirjeldused, millele allsiisteem ja selle muude allsiisteemidega
tthendamise liidesed peavad vastama (4. peatiikk);

d) mdédratakse kindlaks koostalitluse komponendid ja liidesed, mis peavad olema hdlmatud Euroopa
tehniliste  kirjeldustega, sealhulgas Euroopa standarditega, ja mis on vajalikud Euroopa Liidu
raudteesiisteemi koostalitluse saavutamiseks (5. peatiikk);

e) mddrata iga kasitletava juhtumi jaoks kindlaks, milliseid kasutatavate koostalitluse komponentide
vastavuse vOi kasutuskdlblikkuse hindamise menetlusi kasutatakse, ning see, millist allsiisteemide EU
vastavustoendamise menetlust kasutatakse (6. peatiikk);

f) esitada kdesoleva KTK rakendamise strateegia (7. peatiikk);

) kirjeldada asjaomaste tootajate kutsekvalifikatsiooni ning to6tervishoiu ja tooohutuse tingimusi, mis on
ndutavad allsiisteemi kiditamiseks ja hoolduseks ning kdesoleva KTK rakendamiseks (4. peatiikk);

h) kirjeldada sitteid, mida kohaldatakse olemasoleva veeremi allsiisteemi suhtes, eelkdige iimberehitamise ja
uuendamise korral ning sellise muutmise korral, mis nduab uue kasutuselevdtuloa taotlemist;

i) kirjeldada veeremi allsiisteemi parameetreid, mida raudteeveo-ettevitja peab kontrollima, ja menetlusi,
mida ta peab kohaldama konealuste parameetrite kontrollimiseks pirast veeremiiiksuse turule laskmise
loa viljaandmist ja enne veeremiiiksuse esimest kasutuskorda, et tagada veeremiiiksuste ja nende
kasutamismarsruutide vastastikune thilduvus.

Koosk®olas direktiivi (EL) 2016/797 artikli 4 16ikega 5 on erijuhtude sitted esitatud 7. peatiikis.”
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3) Punktis 2.1 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU* viitega ,direktiivi (EL) 2016/797*.

4) Punktis 2.2 asendatakse tekst ,direktiivi 2008/57/EU artikli 2 punktis ¢ tekstiga ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 2
punktis 3

5) Punkt 2.2.2 asendatakse jirgmisega:
»2.2.2. Veerem
Allpool esitatud madratlused on liigitatud kolme rithma vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 I lisa punktile 2.

A. Vedurid ja reisijavagunid, sealhulgas diisel- ja elektrivedurid, iselilkuvad diisel- ja elektrirongid ning
reisirongi vagunid

1) Diisel- voi elektrivedurid

Vedur on vedav sdiduk (vdi mitu iihendatud séidukit), mis ei ole mdeldud kasuliku koorma
vedamiseks ning mida on v&imalik tavakiituse ajal rongist lahti haakida ja iseseisvalt kasutada.

Manoovrivedur on veoiiksus, mis on projekteeritud kasutamiseks ainult manoovriteedel, jaamades ja
depoodes.

Rongi voib vedada ka jouallikaga ja juhikabiiniga voi ilma kabiinita sdiduk, mis ei ole mdeldud
tavakdituse ajal lahti haakimiseks. Uldiselt nimetatakse sellist sdidukit jouallikaga veeremiiiksuseks;
kui see asub rongikoosseisu otsas ja on varustatud juhikabiiniga, nimetatakse seda veopeaks.

2) Iselitkuvad diisel- voi elektrirongid

Rongikoosseis on piisiv koosseis, mida on vdimalik kditada rongina; méiratluse kohaselt voib seda
muuta ainult tookojas. See koosneb ainult vedavatest v3i vedavatest ja mittevedavatest sdidukitest.

Elektri- ja/vdi diiselmootorrong on rongikoosseis, mille kdik sdidukid suudavad vedada kasulikku
koormat (reisijaid voi pagasit/posti v8i kaupa).

Mootorvagun on sdiduk, mis suudab omal joul liikuda ning vedada kasulikku koormat (reisijaid voi
pagasit/posti voi kaupa).

Tramm-rong on veeremiiiksus, mis on projekteeritud kombineeritud kasutamiseks kerg- ja raskeveo-
raudteetaristus.

3) Reisivagunid ja muud reisirongivagunid

Reisivagun on piisiv- voi muutuvkoosseisu kuuluv mittevedav sdiduk, mis suudab vedada reisijaid
(kdesolevas KTKs vagunite suhtes kohaldatavad nduded loetakse kehtivaks ka restoranvagunite,
magamisvagunite, pehmete magamisvagunite jms suhtes).

Pagasivagun on mittevedav sdiduk, millega saab vedada muud kasulikku koormat peale reisijate, nt
pagasit vOi posti, ning mis on mdeldud haakimiseks reisijateveoks ettendhtud piisiv- voi
muutuvkoosseisu.

Juhtvagun on mittevedav sdiduk, mis on varustatud juhikabiiniga.
Reisivagun voib olla varustatud juhikabiiniga; sel juhul nimetatakse sellist vagunit juhtvaguniks.

Pagasivagun voib olla varustatud juhikabiiniga ja sel juhul nimetatakse seda kabiiniga
pagasivaguniks.
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Autovagun on mittevedav sdiduk, mis suudab kanda ilma reisijateta sdiduautosid ning on méeldud
haakimiseks reisirongi koosseisu kiilge.

Piisiv vagunikoosseis on mitmest vagunist koosnev koosseis, mis on poolpiisivalt kokku haagitud
voi mida saab muuta ainult sel ajal, kui seda ei kasutata.

B. Kaubavagunid, sealhulgas tervele vorgustikule ettendhtud madalad veeremiitksused ja veokite
kandmiseks ettenihtud veeremiiiksused

Konealused veeremiiiksused ei kuulu kdesoleva KTK kohaldamisalasse. Neid kisitletakse mairuses (EL)
nr 321/2013 (kaubavagunite KTK).

C. Eriveerem, niiteks teemasinad

Teemasinad (OTMid) on spetsiaalselt rocbastee ja taristu ehituseks ja hoolduseks projekteeritud
soidukid. OTMe kasutatakse erinevatel reziimidel: tooreZiim, veoreZiim iseliikuva sdidukina, veoreZiim
veetava sdidukina.

Taristu kontrolli sdidukeid kasutatakse taristu seisukorra kontrollimiseks. Neid kditatakse nii nagu
kauba- voi reisironge, kusjuures ei eristata t66- ega veoreZiimi.“

6) Punkt 2.3.1 asendatakse jargmisega:
,2.3.1. Veeremi tiliibid

Kiesoleva veeremit kasitleva KTK kohaldamisalasse kuuluvad jirgmised direktiivi (EL) 2016/797 1 lisa
punktis 2 mairatletud kolme rithma jaotatud veeremitiitibid.

A. Vedurid ja reisijavagunid, sealhulgas diisel- ja elektrivedurid, iselilkuvad diisel- ja elektrirongid ning
reisirongi vagunid

1) Diisel- vdi elektrivedurid

See tiiip holmab veotiksusi, mis ise ei saa vedada kasulikku koormat, niiteks diisel- vdi
elektrivedurid voi jouallikaga veeremiiiksused.

Need vedurid on ette ndhtud kauba- vdifja reisijateveoks.
Kohaldamisalast vilja jitmine

Kiesoleva KTK kohaldamisalasse ei kuulu manodvrivedurid (punktis 2.2 mdiiratletud kujul). Kui
need on ette ndhtud kiitamiseks liidu raudteevorgus (liikumine manoovriteede, jaamade ja depoode
vahel), kohaldatakse direktiivi (EL) 2016/797 artikli 1 1dike 4 punkti b.

2) Iselitkuvad diisel- voi elektrirongid

See tiiiip holmab piisiva voi eelmddratud koosseisuga ronge, mis koosnevad reisijaid vedavatest
jaJvoi reisijaid mittevedavatest sdidukitest.

Ménele rongi veeremiiiksusele on paigaldatud diisel- vdi elekterveo seadmed ning rong on
varustatud juhikabiiniga.

Kohaldamisalast vilja jitmine

Kooskdlas direktiivi (EL) 2016/797 artikli 1 ldikega 3, artikli 1 16ike 4 punktiga d ja artikli 1
16ikega 5 jaetakse KTK kohaldamisalast vilja jirgmine veerem:

— veerem, mis on moeldud kasutamiseks todkorralduslikult muust raudteesiisteemist eraldatud
kohalike, linna- voi linnaldhiliinide vorgustikes;
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— veerem, mida kasutatakse peamiselt kergraudteetaristus, kuid mis on varustatud moningate
raskeveoraudtee jaoks mdeldud komponentidega, mis on vajalikud selleks, et voimaldada
labisoitu iiksnes ithendatavuse eesmirgil raskeveoraudtee kitsalt piiratud osal;

— tramm-rongid.

3) Reisivagunid ja muud reisirongivagunid
Reisijatevagunid

See titiip holmab mittevedavaid sdidukeid, mis veavad reisijaid (vagunid punktis 2.2 mdaratletud
kujul) ning mida kiitatakse mitmesugustes koosseisudes koos eespool maidratletud diisel- ja
elektriveduri kategooriasse kuuluvate sdidukitega, mis tdidavad veofunktsiooni.

Reisirongi koosseisus olevad reisijaid mittevedavad sdidukid

See tiiiip holmab reisirongide mittevedavaid sdidukeid (niiteks pagasi- ja postivagunid, autovagunid,
teenindussdidukid jne); need sdidukid kuuluvad kiesoleva KTK kohaldamisalasse kui reisijateveoga
seotud soidukid.

B. Kaubavagunid, sealhulgas tervele vorgustikule ettendhtud madalad veeremiiiksused ja veokite
kandmiseks ettendhtud veeremiiiksused

Kéesoleva KTK kohaldamisalasse ei kuulu kaubavagunid; neid kisitletakse kaubavagunite KTKs, isegi
kui need kuuluvad reisirongi koosseisu (rongi koosseis on sel juhul kiituskiisimus).

Kdesoleva KTK kohaldamisalasse ei kuulu sdidukid, mis on mdeldud maanteesdidukite veoks (koos
nimetatud sdidukitel viibivate inimestega).

C. Eriveerem, nditeks teemasinad
Seda tiitipi veerem kuulub kiesoleva KTK kohaldamisalasse iiksnes juhul, kui:
1) see liigub oma ratastel,

2) see on projekteeritud ja ette nahtud tuvastamiseks ro6basteel asuvate rongituvastussiisteemide poolt
ning

3) OTMide puhul on see veerem transpordi (edasiliikumise) konfiguratsioonis, iseliikuv v&i jirelveetav.
Kéesoleva KTK kohaldamisalast vilja jitmine
OTMide puhul ei kuulu kiesoleva KTK kohaldamisalasse tookonfiguratsioon.
7) 3. peatiikis asendatakse viide ,direktiivi 2008/57[EU III lisas“ viitega ,direktiivi (EL) 2016/797 III lisas“.
8) Punkt 3.1 asendatakse jargmisega:
,3.1. Veeremi allsiisteemi elemendid, mis peavad vastama olulistele nduetele

Allpool esitatud tabelis on vilja toodud direktiivi (EL) 2016/797 III lisas sdtestatud ja nummerdatud olulised
nduded, mida on arvesse vdetud kiesoleva KTK 4. peatiikis esitatud kirjeldustes.

Veeremi allsiisteemi elemendid, mis peavad vastama olulistele nduetele

Markus: loetletud on iiksnes ndudeid sisaldavad punkti 4.2 alapunktid.
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Aluseks ol . "
olev Veeremi allsiisteemi element Ohutus Togkmdlus J2 1 Tervishoid Keskkpnna— T ehmhne
kéideldavus kaitse iihilduvus
alapunkt
42222 Sisemine haakeseadis 1.1.3
2.4.1
42223 Otsahaakeseadis 1.1.3
2.4.1
42224 Paistetoode haakeseadis 242 253
42225 Haakimistoodeks vajalik tootajate juurde- 1.1.5 2.5.1 2,53
paas
4.2.23 Labikdigud 1.1.5
4224 Soiduki konstruktsiooni tugevus 1.1.3
2.4.1
4.2.2.5 Passiivne ohutus 2.41
4.2.2.6 Tdstmine 253
4227 Seadmete kinnitamine vaguni konstrukt- 1.1.3
siooni kiilge
4.2.2.8 Personali- ja kaubaruumide uksed 1.1.5
2.4.1
4.2.2.9 Klaasi mehaanilised omadused 2.4.1
4.2.2.10 Koormustingimused ja kaalutud mass 1.1.3
4.2.3.1 Gabariidid 243
4.2.3.2.1 Teljekoormuse parameeter 243
4.23.2.2 Rattakoormus 1.1.3
4.2.3.3.1 Veeremi omadused rongituvastussiisteemi- 1.1.1 2.4.3
dega tihilduvuse tagamiseks 232
4.2.3.3.2 Teljepukside seisundi jalgimine 1.1.1 1.2
4.2.3.4.1 K&veral roobasteel roobastelt mahajooks- 1.1.1 2.4.3
mise viltimine
1.1.2
4.2.3.4.2 Diinaamiline kditumine sdidu ajal 1.1.1 2,43
1.1.2
4.2.3.4.2.1 | Séiduohutuse piirvédartused 1.1.1 2.4.3
1.1.2
4.2.3.4.2.2 | Roobastee koormamise piirvidrtused 243
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Aluseks el . "
olev Veeremi allsiisteemi element Ohutus Togkmdlus J2 1 Tervishoid Keskkpnna— T ehmhne
kéideldavus kaitse iihilduvus
alapunkt
4.2.3.4.3 Koonilisuse ekvivalent 1.1.1 2.4.3
1.1.2
4.2.3.4.3.1 | Uute rattaprofiilide arvutuslikud vaartused 1.1.1 2.4.3
1.1.2
4.2.3.4.3.2 | Rattapaaride koonilisuse ekvivalendi kitus- 1.1.2 1.2 2,43
védrtused
4.2.3.5.1 P6rdvankri raami konstruktsioon 1.1.1
1.1.2
4.2.3.5.2.1 | Rattapaaride mehaanilised ja geomeetrilised 1.1.1 243
omadused
1.1.2
4.2.3.5.2.2 | Rataste mehaanilised ja geomeetrilised oma- 1.1.1
dused 112
4.2.3.53 Automaatselt muudetava rodpmelaiusega 1.1.1 1.2 1,5
stisteemid 112,113
4.2.3.6 Roobastee vihim koverusraadius 1.1.1 2.4.3
1.1.2
4.2.3.7 Rattakaitsed 1.1.1
4.2.4.2.1 Pidurdamine - funktsionaalsed nduded 1.1.1 2.4.2 1.5
2.4.1
4.2.4.22 Pidurdamine — ohutusnduded 1.1.1 1.2
2.4.2
4.2.4.3 Pidurisiisteemi tiiiip 243
4.2.4.4.1 Hadapidurduskasklus 2.4.1 243
4.2.4.4.2 Soidupidurduskasklus 243
4.2.44.3 Otsese pidurduse kisklus 2.4.3
4.2.4.4.4 Diinaamilise pidurduse kasklus 1.1.3
4.2.4.4.5 Seisupidurduskasklus 2.4.3
4.2.4.5.1 Pidurdustdhusus — ildnduded 1.1.1 2.4.2 1.5
2.4.1
4.2.4.5.2 Hidapidurdus 1.1.2 2.4.3

2.4.1
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Aluseks el . "
olev Veeremi allsiisteemi element Ohutus Togkmdlus J2 1 Tervishoid Keskkpnna— T ehmhne
kéideldavus kaitse iihilduvus
alapunkt
42,453 Soidupidurdus 2.4.3
4.2.4.5.4 Soojusmahtuvusega seotud arvutused 2.4.1 243
42,455 Seisupidur 2.4.1 2.4.3
4.2.4.6.1 Ratta ja roobastee haardeprofiili vaartus 241 1.2
2.4.2
4.2.4.6.2 Rataste lohisemise viltimise siisteem 2.4.1 1.2
2.4.2
4.2.4.7 Diinaamiline pidur — veosiisteemiga ithenda- 2.4.1 1.2
tud pidurisiisteem 24
4.2.4.8.1. Haardumistingimustest s6ltumatu pidurisiis- 2.4.1 1.2
teem — {ildosa 24
4.2.4.8.2. Magnetiline r66papidur 2,43
42483 Poorisvoolu roopapidur 2.4.3
4.2.49 Piduri oleku ja rikke niitaja 1.1.1 1.2
2.4.2
4.2.4.10 N&uded piduritele paistetoode korral 2.4.2
4.2.5.1 Sanitaarsiisteemid 1.4.1
4252 Helisignaal-sidesiisteem 2.4.1
4.2.5.3 Reisijate hdiresignaal 2.4.1
4.2.5.4 Sideseadmed reisijatele 241
4.2.5.5 Vilisuksed: sisse- ja viljapads vagunisse 2.4.1
4.2.5.6 Vilisuksed: siisteemi konstruktsioon 1.1.3
2.4.1
4257 Veeremiiiksuste vahelised uksed 1.1.5
4.2.5.8 SiseShu kvaliteet 1.3.2
4.2.5.9 Kere kiilgaknad 1.1.5
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Aluseks ol . "
olev Veeremi allsiisteemi element Ohutus Togkmdlus J2 1 Tervishoid Keskkpnna— T ehmhne
kéideldavus kaitse iihilduvus
alapunkt
4.2.6.1 Keskkonnatingimused 2.4.2
4.2.6.2.1 Ohukeeriste maju perroonil asuvatele reisija- 1.1.1 1.3.1
tele ja roobastee korval asuvatele toolistele
4.2.6.2.2 Rongi esiotsa rShuimpulss 2.4.3
4.2.6.2.3 Maksimaalne 6hurdhu kéikumine tunnelites 2.43
4.2.6.2.4 Kilgtuul 1.1.1
4.2.6.2.5 Aerodiinaamiline moju ballastalusel paikne- 1.1.1 2.4.3
vale roobasteele
42.7.1.1 Esilaternad 243
4.2.7.1.2 Gabariidituled 1.11 243
42713 Tagatuled 1.1.1 243
427.1.4 Tulede juhtimine 2.4.3
4.2.7.21 Helisignaalseade — iildosa 1.1.1 2.4.3
2.6.3
42722 Hoiatussignaali helirdhutasemed 1.1.1 1.3.1
42723 Kaitse 243
4.2.7.2.4 Helisignaalseadme juhtimine 1.1.1 243
4.2.8.1 Veojoud 2.4.3
2.6.3
4.2.8.2 Toiteallikas 1.5
4.2.8.2.1- 243
4.2.8.2.9 2923
4.2.8.2.10 | Rongi elektriohutus 2.4.1
4.2.8.3 Diiselmootor ja muud termilised veosiistee- 2.4.1 1.4.1
mid
4284 Kaitse elektriohtude eest 2.4.1
429.11 Juhikabiin — {ildosa — — — — —
4.29.1.2 Sisse- ja viljapads 1.1.5 2.4.3
4.29.1.3 Néhtavus 1.11 2,43
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Alouliiks Veeremi allsiisteemi element Ohutus Tg?kindlus 2| Tervishoid | Keskkomna- | Tehniline
alapunkt dideldavus kaitse tihilduvus

429.1.4 Sisustuse paigutus 1.1.5

4.2.9.1.5 Juhiiste 1.3.1

4.29.1.6 Juhi té6laud — ergonoomika 1.1.5 1.3.1

4.29.1.7 Kliima reguleerimine ja Shu kvaliteet 1.3.1

429.1.8 Sisevalgustus 2.6.3

429.21 Tuuleklaas — mehaanilised omadused 2.41

429.22 Tuuleklaas — optilised omadused 2.4.3

42923 Tuuleklaas — seadmed 243

4.2.9.3.1 Juhi tegevuse kontrollimise funktsioon 1.1.1 2.6.3

4.2.9.3.2 Kiirusenait 1.1.5

42933 Juhi kasutatavad ndidikud ja ekraanid 1.1.5

42934 Juhtimisseadmed ja niidikud 1.1.5

42935 Margistamine 2.6.3

4.2.9.3.6 Raadio teel kaugjuhtimise funktsioon, mida 1.1.1

personal kasutab rongi koostamisel
4294 Rongis asuvad tooriistad ja teisaldatavad 2.4.1 243
seadmed 2.6.3
4.2.9.5 Tootajate isiklike asjade hoiukohad — — — — —

4.2.9.6 Salvestusseade 2.4.4

4.2.10.2 Tuleohutus — tulekahju ennetamise meetmed 1.1.4 1.3.2 1.4.2

4.2.10.3 Meetmed tulekahju avastamiseks ja ohjami- 1.1.4

seks

4.2.10.4 Hidaolukordadega seotud nduded 2.4.1

4.2.10.5 Evakueerimisega seotud nduded 2.4.1

4.2.11.2 Rongi vilispindade puhastamine 1.5

42113 Uhendus tualetitithjendussiisteemiga 1.5
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Aluseks g . "
olev Veeremi allsiisteemi element Ohutus Togkmdlus ja Tervishoid Keskkpnna— T ehmhne
kidideldavus kaitse ithilduvus
alapunkt
4211.4 Veevarude tiiendamise seadmed 1.3.1
4.2.11.5 Veevarude tdiendamise liides 1.5
42.11.6 Rongide seisuteedele paigutamise erinduded 1.5
42.11.7 Tankimisseadmed 1.5
4211.8 Rongi sisemuse puhastamine — toiteallikas 2.53
4.2.12.2 Ulddokumentatsioon 1.5
42123 Hooldusega seotud dokumentatsioon 1.1.1 2.5.1
2.5.2
2.6.1
2.6.2
42124 Kiitusdokumentatsioon 1.1.1 2.4.2
2.6.1
2.6.2
42125 Tasteskeem ja -juhised 2,53
4.2.12.6 Paistetoodega seotud kirjeldused 2,42 2.5.3%

9) Punktis 4.1 asendatakse tekst ,direktiivi 200857 /EU* tekstiga ,direktiivi (EL) 2016/797*.

10) Punktis 4.2.1.1 asendatakse tekst ,direktiivi 2008/57/EU artikli 5 1dikes 8“ asendatakse tekstiga ,direktiivi (EL)

11)

12) Punkti 4.2.2.2.3 punkt b-2) asendatakse jirgmisega:

2016/797 artikli 4 16ikes 8“.

Punkti 4.2.1.2 muudetakse jargmiselt:

a) tekst ,direktiivi 2008/57/EU artikli 5 15ike 6“ asendatakse tekstiga ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 4 15ike 6

b) tekst ,direktiivi 2008/57/EU artikli 5 Idikele 6 ja artikli 17 Idikele 3 asendatakse tekstiga ,direktiivi (EL)
2016/797 artikli 4 16ikele 6 ja artikli 13 I6ikele 2.

,b-2) Veeremiiiksuste iihilduvus

Veeremiiiksuste suhtes, millele on paigaldatud UIC-tiiiipi manuaalne haakeseadis (nagu on kirjeldatud
punktis 5.3.2) ja UIC-tiiiipi haakeseadmega ithilduv Shkpidurisiisteem (nagu on kirjeldatud punktis 4.2.4.3),

kohaldatakse jirgmisi ndudeid.

1) Puhvrid ja kruvisidur peavad olema paigaldatud vastavalt J-1 liite viites 110 osutatud kirjelduse

alapunktidele 5 ja 6.

2) Piduritorude ja -voolikute, haakeseadiste ja kraanide mdddud ja paigutus peavad vastama J-1 liite viites
110 osutatud kirjelduse alapunktides 7 ja 8 ettendhtud nduetele.”
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13) Punkti 4.2.2.5 alapunktid 5-9 asendatakse jargmisega:

,5) Passiivse ohutuse eesmirk on tdiendada aktiivset ohutust, kui kdik muud ohutusabindud ei ole tulemuslikud.

Selleks peab sdidukite mehaaniline konstruktsioon rongis viibijaid kokkupdrke korral kaitsma ning sisaldama
vahendeid, mis:

piiravad aeglustumist;

tagavad inimeste viibimisalas vajaliku ellujagdmisruumi ja konstruktsiooni piisivuse;
vihendavad vagunite kuhjumisohtu;

vihendavad roobastelt mahasdidu ohtu;

leevendavad roobastel oleva takistusega kokkupdrkamise tagajargi.

Kui allpool ei ole sitestatud teisiti, peavad veeremiiiksused nimetatud funktsionaalsete nduete titmiseks
vastama J-1 liite viites 8 osutatud kirjelduses esitatud nduetele, mis on seotud kokkupdrkekindluse
kategooriaga C-I (vastavalt J-1 liite viites 8 osutatud kirjelduse punkti 5 tabelile 1).

Kaaluda tuleb nelja jargmist kokkupdrke vordlusstsenaariumi:

— 1. stsenaarium: laupkokkup®drge kahe tthesuguse veeremiiiksuse vahel;

— 2. stsenaarium: laupkokkupdrge kaubavaguniga;

— 3. stsenaarium: veeremiiiksuse kokkupdrge raudteeiiletuskohal oleva suure maanteesdidukiga;

— 4. stsenaarium: veeremiitksuse kokkupdrge madala takistusega (nt raudteeiiletuskohal olev sdiduauto,
loom, kivi jne).

Neid stsenaariume on kirjeldatud J-1 liite viites 8 osutatud kirjelduse punkti 5 tabelis 3.

Kiesolevas KTKs kirjeldatakse selle kohaldamisalas kehtivaid kokkupdrkekindluse noudeid; seetdttu ei
kohaldata J-1 liite viites 8 osutatud kirjelduse A lisa. J-1 liite viites 8 osutatud kirjelduse punktis 6 esitatud
ndudeid kohaldatakse eespool kirjeldatud kokkupdrke vordlusstsenaariumide suhtes.

Roobastel oleva takistusega kokkupdrke tagajirgede leevendamiseks peavad vedurite, veopeade, juhtvagunite ja
rongide esiosad olema varustatud takistuse deflektoriga. Takistuse deflektorite suhtes kehtivad nduded on
kindlaks médratud J-1 liite viites 8 osutatud kirjelduse punktis 6.5.

14) Punkti 4.2.2.10 alapunktis 1 asendatakse viide ,alapunktis 2.1 viitega ,alapunktis 4.5

15) Punkti 4.2.3.3.2.2 alapunkti 2 alla lisatakse uus alapunkt 2a jirgmises sdnastuses:

,2a) Veeremiilksuste puhul, mis on projekteeritud kiditamiseks 1 668 mm roopmelaiusega siisteemis, on

raudteeddrsete seadmete jaoks nihtav tsoon kindlaks mairatud tabelis 1, milles viidatakse J-1 liite viites 15
osutatud kirjelduse parameetritele.

Tabel 1

1 668 mm vorgustikes kasutamiseks ettenihtud veeremiiiksuste siht- ja keelutsoonid

Réb&“ﬁfﬁaius YTA [mm] | WTA [mm] | LTA [mm] YPZ [mm] | WPZ[mm] | LPZ [mm]
1668 1176 £ 10 > 55 > 100 1176 £ 10 >110 > 500

L 1391179
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16) Punkti 4.2.3.3.2.2 alapunkt 2 asendatakse jirgmisega:

,2) Veeremiiiksuste puhul, mis on projekteeritud kditamiseks muu kui 1 435 mm voi 1 668 mm roopmelaiusega
siisteemis, mairatakse erjjuhtumid kindlaks vastavalt vajadusele (asjaomast vorku Kkisitlevad kittesaadavad
tihtlustatud eeskirjad).

17) Punkti 4.2.3.4.2 alapunkt 3 asendatakse jirgmisega:

,3) Veeremiiiksus tootab ohutult ja koormab rocbasteed vastuvoetaval tasemel, kui veeremiiiksust kiitatakse
védrtuste piires, mis saadakse kiiruse ja podikkalde hilbe kombinatsiooni(de) alusel vastavalt J-1 liite viites 16
osutatud kirjelduses sitestatud tingimustele.

Selle hindamisel kontrollitakse, kas jirgitakse kidesoleva KTK punktides 4.2.3.4.2.1 ja 4.2.3.4.2.2 sitestatud
piirvéirtusi; vastavushindamise menetlust on kirjeldatud kidesoleva KTK alapunktis 6.2.3.4.%

18) Punkti 4.2.3.4.2 alapunkt 5 asendatakse jargmisega:

,5) Soidudiinaamilist kditumist kasitlev katsearuanne (mis sisaldab kasutuspiiranguid ja roobastee koormamise
parameetreid) tuleb lisada kdesoleva KTK punktis 4.2.12 kirjeldatud tehnilisse dokumentatsiooni.

Dokumentatsiooni kantavad rocbastee koormamise parameetrid (seahulgas vajaduse korral tdiendavad
parameetrid Ymax, Bmax ja Bqst) on mdiratletud J-1 liite viites 16 osutatud kirjelduses.”

19) Punkti 4.2.3.4.2.1 alapunkt 1 asendatakse jargmisega:

,1) Sdiduohutuse piirvddrtused, millele veeremiitksus peab vastama, on tipsustatud J-1 liite viites 17 osutatud
kirjelduses.”

20) Punkti 4.2.3.4.2.2 alapunkt 1 asendatakse jargmisega:

,1) Roobastee koormamise piirvéirtused, millele veeremiiiksus peab vastama (hindamisel normaalmeetodi alusel),
on tdpsustatud J-1 liite viites 19 osutatud kirjelduses.”

21) Punkt 4.2.3.5.2.3 jdetakse vilja.
22) Punkti 4.2.3.5.2.2 jdrele lisatakse punkt 4.2.3.5.3 jirgmises sOnastuses:
,4.2.3.5.3. Automaatselt muudetava réopmelaiusega siisteemid

1) Kiesolevat nduet kohaldatakse selliste veeremiiiksuste suhtes, mis on varustatud automaatselt
muudetava roopmelaiusega siisteemiga, millel on rataste telje asendi iimberliilitamise mehhanism,
mis voimaldab muuta veeremiiiksuse ithilduvaks 1 435 mm r66pmelaiusega ja muu(de) kiesoleva
KTK kohaldamisalasse kuuluva(te) roopmelaius(tjega, kui see labib roopmelaiuse muutmise
seadme.

2)  Umberliilitusmehhanism peab tagama rataste ohutu lukustumise teljel vajalikus kohas.

3)  Pirast roopmelaiuse muutmise seadme labimist kontrollitakse lukustussiisteemi seisundit (lukus
vOl mitte) ja rataste asendit iihel vdi mitmel jargmisel viisil: visuaalne kontroll, iiksuse pardal olev
kontrollisiisteem vdi taristu/seadme kontrollisiisteem. Uksuse pardal oleva kontrollisiisteemi puhul
peab olema vdimalik pidev jilgimine.

4)  Kui kdiguosa on varustatud pidurististeemiga, mille asend r66pmelaiuse muutmise kdigus muutub,
peab automaatselt muudetava rodpmelaiusega siisteem tagama pidurisiisteemi ja rataste Oige
asendi ja ohutu lukustamise samal ajal.

5) Kui kéitamise ajal ilmneb rataste ja pidurisiisteemi (kui see on asjakohane) asendi lukustamisel
rike, vOib see suure tdendosusega 16ppeda katastroofilise dnnetusega (pdhjustades mitme inimese
surma); vottes arvesse rikke tagajirgede tdsidust, tuleb tdendada, et see risk on viidud
aktsepteeritava tasemeni.
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6) Automaatselt muudetava roopmelaiusega siisteem on maddratletud koostalitluse komponendina
(alapunkt 5.3.4b). Vastavushindamise menetlust on kirjeldatud KTK alapunktis 6.1.3.1a
(koostalitluse komponendi tasand), alapunktis 6.2.3.5 (chutusndue) ja alapunktis 6.2.3.7b
(allsiisteemi tasand).

7) Roopmelaius, millega iiksus iihildub, tuleb mirkida tehnilistes dokumentides. TavareZiimil
toimuva timberliillitamise kirjeldus, sealhulgas roopmelaiuse timberliilitamise rajatis(t)e, millega
veeremiiiksus thildub, tidp (tiiibid), tuleb lisada tehnilisse dokumentatsiooni (vt ka kiesoleva
KTK punkti 4.2.12.4 alapunkt 1).

8) Kiesoleva KTK muudes punktides esitatud ndudeid ja vastavushindamisi kohaldatakse sdltumatult
iga ratta ithele roopmelaiusele vastava asendi suhtes ning see tuleb vastavalt dokumenteerida.”

23) Punkt 4.2.4.8.2 asendatakse jirgmisega:
,4.2.4.8.2. Magnetiline roopapidur

1) Magnetiliste pidurite suhtes kohaldatavatele nduetele, mis on kindlaks mairatud teljeloenduritel
pohinevate rongituvastussiisteemidega thilduvuse jaoks, on viidatud kdesoleva KTK punkti
4.2.3.3.1.2 alapunktis 10.

2) Vastavalt taristu KTK alapunktile 4.2.6.2.2 on lubatud kasutada magnetilist roopapidurit
hidapidurina.

3) RooOpaga kokku puutuva magneti otsadetailide geomeetrilised omadused peavad vastama iihele
tiiibile, mida on kirjeldatud J-1 liite viites 31 osutatud kirjelduses.

4)  Magnetilist ro6papidurit ei tohi kasutada kiirusel, mis on suurem kui 280 km/h.

5) Kédesoleva KTK alapunktis 4.2.4.5.2 tipsustatud veeremiiiksuse pidurdustdhusus mdairatakse
kindlaks magnetiliste r66papidurite abil voi ilma neid kasutamata.”

24) Punkt 4.2.4.8.3 asendatakse jirgmisega:
,4.2.4.8.3. Poorisvoolu réopapidur

1) Kéesolevas alapunktis kisitletakse ainult poorisvoolu roopapidurit, mis tekitab pidurdusjou
veeremiiiksuse ja roobaste vahele.

2) Poorisvoolu roOpapidurite suhtes kohaldatavatele nduetele, mis on kindlaks maératud
teljeloenduritel pohinevate rongituvastussiisteemide, roobastee vooluahelate, induktiivsilmustel
pohinevate ratta- ja veeremianduritega thilduvuse jaoks, on viidatud kiesoleva KTK punkti
4.2.3.3.1.2 alapunktis 10.

3)  Kui poorisvoolu roopapidur eeldab piduri rakendamisel selle magnetite iimberpaigutamist, nditab
selliste asendite nagu ,pidur vabastatud“ ja ,pidur rakendatud“ vaheliste magnetite takistamatut
liikkumist J-1 liite viites 14 osutatud kirjelduse kohaselt tehtud arvutus.

4)  Poorisvoolu rodpapiduri ja réopa suurim vahekaugus, mis vastab asendile ,pidur vabastatud®,
registreeritakse kiesoleva KTK punktis 4.2.12 kirjeldatud tehnilises dokumentatsioonis.

5) Poorisvoolu rodpapidur ei toimi fikseeritud kiiruse kiinnisvédrtusest allpool.

6) Poorisvoolu roopapidurite kasutamise tingimused roopaga tehnilise thilduvuse jaoks (seoses
nende mdjuga rodbastee soojenemisele ja vertikaalselt avalduvale joule) ei ole iihtlustatud ja on
avatud punkt.

7)  Taristuregistris niidatakse teeldikude kaupa, kas nende kasutus on lubatud, ja sellisel juhul esitab
nende kasutamise tingimused:

— alapunktis 4 nimetatud poorisvoolu réopapiduri ja rodpa suurim vahekaugus, mis vastab
asendile ,pidur vabastatud®;

— alapunktis 5 nimetatud fikseeritud kiiruse kiinnisvaartus;
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— vertikaaljoud rongi kiiruse funktsioonina poorisvoolu rodpapiduri (hddapidurduse) taieliku
rakendamise ning p6orisvoolu roopapiduri (sdidupidurduse) piiratud rakendamise korral;

— pidurdusjoud rongi kiiruse funktsioonina podrisvoolu roopapiduri (hddapidurduse) tdieliku
rakendamise ning poorisvoolu roopapiduri (sdidupidurduse) piiratud rakendamise korral.

8) Kiesoleva KTK punktides 4.2.4.5.2 ja 4.2.4.5.3 kirjeldatud veeremiiiksuse pidurdustdhusus
médratakse kindlaks poorisvoolu roopapidurite abil vdi ilma neid kasutamata.”

25) Punkti 4.2.6.2 alapunkt 1 asendatakse jargmisega:

,1) Kéesolevas alapunktis esitatud ndudeid kohaldatakse kdigi veeremite suhtes. Veeremite suhtes, mida kditatakse
1 520 mm ja 1 600 mm roopmelaiusega siisteemides juhul, kui suurim kiirus iletab alapunktides 4.2.6.2.1-
4.2.6.2.5 kirjeldatud piirvaartusi, kohaldatakse uuenduslike lahenduste menetlust.”

26) Punkt 4.2.6.2.1 asendatakse jargmisega:
,4.2.6.2.1. Ohukeeriste moju perroonil asuvatele reisijatele ja roobastee korval asuvatele toélistele

1)  Veeremiitksused, mille valmistajakiirus on v, .. > 160 km/h ja mis sdidavad vabas ohus
vordluskiirusel v, ei tohi tekitada J-1 liite viites 108 osutatud kirjelduse punktis 4.2.2.1 ja
tabelis 5 mdiidratud igas modtepunktis kiiremat Shu liikumist J-1 liite viites 108 osutatud
kirjelduse tabelis 5 ndidatud védrtusest uy,

%,max"

2) Veeremiitksuste suhtes, mis on ette ndhtud kasutamiseks 1 524 mm ja 1 668 mm
roopmelaiusega siisteemis, kohaldatakse J-1 liite viites 108 osutatud kirjelduse parameetritele
viitavas tabelis 4 esitatud vastavaid vaartusi:

Tabel 4

Piirkriteeriumid

M&dtmispunkt Roobasteeddrne
maksimaalne
RoOpme- . s o R . lubatav Shu
laius Suurim valmistajakiirus Roqba§tee Mootmine, mis | o © LG Vordluskiirus v, . (km]h)
Viemae (KM/h) pealispinna on tehtud telg- o e
(mm) ’ ; i (nditaja uys g, o
kohal tehtud joonest jarg irvairtased
modtmine misel kaugusel purvaartuse
(m/s))
0,2 m 3,0 m 22,5 Suurim valmistajakiirus
1524 160 < v, ... < 250 200 km/h v&i valmistajakii-
1,4 m 3,0 m 18 rus olenevalt sellest, kumb
on viiksem
0,2 m 3,1m 20 Suurim valmistajakiirus
160 < v, .. < 250 200 km/h v&i valmistajakii-
1,4 m 3,1m 15,5 rus olenevalt sellest, kumb
on viiksem
1668
300 kmj/h vdi valmistajakii-
0,2 m 3,1m 22 rus olenevalt sellest, kumb
250 < vir,max on viiksem
1,4 m 3,1m 15,5 200 km/h
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3)  Katsetustes kasutatav koosseis on tipsustatud piisivate vdi eelmairatud koosseisude ja iildkaituses
kasutamise suhtes hinnatavate veeremiiiksuste puhul vastavalt liite J-1 viites 108 osutatud
kirjelduse alapunktides 4.2.2.2 ja 4.2.2.4. Uksikuid juhikabiiniga varustatud veeremiiiksusi
katsetatakse koosseisus, mis vastab J-1 liite viites 108 osutatud kirjelduse alapunktis 4.2.2.3
sdtestatud nduetele.

4)  Vastavushindamise menetlust on kirjeldatud kiesoleva KTK alapunktis 6.2.3.13.°

27) Punkti 4.2.6.2.2 muudetakse jargmiselt:
a) alapunkt 1 asendatakse jargmisega:

,1) Kahe rongi mo6dumine tekitab moélemale rongile aerodiinaamilise koormuse. Noue esiotsa réhuimpulsile
vabas Ghus vGimaldab midrata kindlaks veeremi poolt vabas Shus tekitatud aerodiinaamilise koormuse
piirvéirtuse, vottes aluseks selle roobastee telgjoonte vahelise kauguse, kus rongi kavatsetakse kiitada.
Roobastee telgjoonte vaheline kaugus sdltub kiirusest ja rodpmelaiusest. Miinimumvédrtused seoses
roobastee telgjoonte vahelise kaugusega soltuvalt kiirusest ja roopmelaiusest mairatakse kindlaks vastavalt
taristu KTK-le.

b) alapunkt 2 asendatakse jargmisega:

,2) Veeremiiiksus, mille suurim valmistajakiirus on iile 160 km/h ja mis sdidab vabas dhus vordluskiirusega
vtr,ref 1 435 mm roopmelaiusel, ei tohi pohjustada seda, et tipprohkude maksimaalse vahe vdirtus iiletab
J-1 liite viites 109 osutatud kirjelduse tabelis 2 kindlaks mairatud suurimat lubatud r8humuutust, mida
hinnati J-1 liite viites 109 nimetatud kirjelduse punktis 4.1.2 kindlaks maaratud modtmisasendites.”;

¢) alapunkt 3 asendatakse jargmisega:
,3) Veeremiiiksuste suhtes, mis on ette nihtud kaitamiseks 1 524 mm ja 1 668 mm ro6pmelaiusega vorkudes,

kohaldatakse J-1 liite viites 109 osutatud kirjelduse parameetritele viitavas tabelis 4a esitatud vastavaid
vaartusi:

Tabel 4a

Piirkriteeriumid

Modtmispunkt
Ro6pme- Suurim valmistajakiirus Mootmine, mis Lubatud Zéhu' Vordluskiirus v,
laius Vimex (kmfh) Réobastee pealispinna | on tehtud telg- | MUutus (Apys g (km/h)
kohal tehtud mddtmine joonest jirg- max
misel kaugusel

1524mm | 160<v,, <250 1,5-3,0 m 25m 1600Pa | Suurim "flllrsmsm’ak“'

160 < v, < 250 1,5-3,0 m 2,6 m 800 Pa | Suurim Vj‘i?iStajakﬁ'
1 668 mm

250 < Vo 1,5-3,0 m 2,6 m 800 Pa 250 km/h".

28) Punkt 4.2.6.2.5 asendatakse jargmisega:

,4.2.6.2.5. Aerodiinaamiline moju ballastalusel paiknevatele ro6basteedele

1) Seda nduet kohaldatakse veeremiiiksuste suhtes, mille suurim valmistajakiirus on suurem kui

250 km/h.

2) Rongide aerodiinaamilist mdju ballastalusel paiknevatele roobasteedele kisitlev ndue, mille
eesmdrk on vihendada ballastiga kaasnevaid riske (ballastiheide), on avatud punkt.”
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29) Punkti 4.2.7.1 alapunkt 2 asendatakse jargmisega:

,2) Seda nduet ei kohaldada valgustite puhul, mille valgustugevus on viiksem kui 100 cd ja mis on paigaldatud
reisivagunite uste juhtimiseks ettenihtud nuppudesse (ei pdle pidevalt).”

30) Punkti 4.2.8.2.9.1.1 alapunkti 4 alla lisatakse uus alapunkt 5 jirgmises sdnastuses:

,5) 3920 mm - 5700 mm roobaste tasapinnast elektriliste veeremiiiksuste puhul, mis on projekteeritud
kasutamiseks 1 500 V alalisvoolusiisteemis kooskdlas lirimaa roopmelaiusega (1 600 mm roopmelaiusega
siisteem).”

31) Punkti 4.2.8.2.9.2 alapunkt 1 asendatakse jargmisega:

,1) Elektriliste veeremiiiksuste puhul, mis on projekteeritud kaitamiseks muudes kui 1 520 mm vdi 1 600 mm
roopmelaiusega stisteemides, peab vihemalt iihe elektrilisele veeremiiiksusele paigaldatava pantograafi
kollektoripea tiiiip vastama tihele allpool punktides 4.2.8.2.9.2.1 ja 2 esitatud kahest kirjeldusest.”

32) Punkti 4.2.8.2.9.2 alapunkti 2 alla lisatakse uus alapunkt 2a jirgmises sdnastuses:

,2a) Elektriliste veeremiiiksuste puhul, mis on projekteeritud kiditamiseks ainult 1 600 mm réopmelaiusega
siisteemis, peab vdhemalt the elektrilisele veeremiiiksusele paigaldatava pantograafi kollektoripea tiiiip
vastama allpool punktis 4.2.8.9.2.3a esitatud kirjeldustele.”

33) Punkt 4.2.8.2.9.3 nummerdatakse timber punktiks 4.2.8.2.9.3a.
34) Punkti 4.2.8.2.9.2.3 jdrele lisatakse punkt 4.2.8.2.9.3 jirgmises sonastuses:
,4.2.8.2.9.3. Pantograafi kollektoripea geomeetria tiiiip 1 800 mm

1)  Pantograafi kollektoripea profiil peab vastama allpool kujutatule:

~

35) Punkti 4.2.11.6 alapunkt 4 asendatakse jirgmisega:

,4) Uhe polaarsusega toiteliin (vahelduvvool 1 kV, vahelduv-/alalisvool 1,5 kV, alalisvool 3 kV) kooskdlas J-1 liite
viites 111 osutatud kirjeldusega.”

36) Punktis 4.2.12.1 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU VI lisa punkti 2.4 viitega ,direktiivi (EL) 2016/797
IV lisa punkti 2.4 alapunkti a“.

37) Punktis 4.2.12.1 asendatakse alapunktid 2 ja 3 jirgmisega:

,2) Need tehnilise dokumentatsiooni hulka kuuluvad dokumendid koostab taotleja ning need lisatakse EU
vastavustdendamise deklaratsioonile. Taotleja peab neid siilitama kogu allsiisteemi kasutusaja jooksul.”

38) Punkti 4.2.12.1 alapunkti 2 alla lisatakse uus alapunkt 3 jirgmises sdnastuses:

,3) Taotleja vOi taotleja volitatud isik (nt valdaja) esitab osa sellest dokumentatsioonist, mis on vajalik Euroopa
Parlamendi ja ndukogu direktiivi (EL) 2016/798 (*) artikli 14 15ike 3 punktis b mairatletud hooldusdokumendi
haldamiseks, hoolduse eest vastutavale {iksusele niipea, kui see on miidratud veeremiiiksuse hoolduse eest
vastutavaks.

(*) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2016. aasta direktiiv (EL) 2016/798 raudteeohutuse kohta
(ELT L 138, 26.5.2016, Ik 102).“
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39) Punkti 4.2.12.1 alapunkt 4 asendatakse jargmisega:

,4) Dokumentatsioon sisaldab ka ohutuse seisukohast oluliste komponentide loetelu. Ohutuse seisukohast olulised
komponendid on komponendid, mille puhul iiks rike voib suure tdendosusega pohjustada direktiivi (EL)
2016/798 artikli 3 punktis 12 madratletud raske dnnetusjuhtumi.

5) Dokumentatsiooni sisu on kirjeldatud allolevates punktides.”
(40) Punkti 4.2.12.2 alapunkti 3 alla lisatakse uus alapunkt 3a jargmises sdnastuses:

,3a) ildkiituses kasutamiseks projekteeritud ja selle suhtes hinnatavate veeremiiiksuste puhul sisaldab see
veeremiiiksuste ja sideprotokollide vaheliste elektriliideste kirjeldust, viidates standarditele ja muudele
normdokumentidele, mida on kohaldatud. Sideprotokollid (kui neid kasutatakse) vastavad J-1 liite viites 112
osutatud kirjeldusele.”

41) Punkti 4.2.12.2 alapunkti 9 alla lisatakse uus alapunkt 9a jirgmises sdnastuses:

,9a) poorisvoolu roopapiduri ja roopa vaheline suurim kaugus, mis vastab asendile ,,pidur vabastatud, fikseeritud
kiiruse kiinnisvadrtus, vertikaaljdud ja pidurdusjoud rongi kiiruse funktsioonina poérisvoolu roédpapiduri
(hddapidurduse) taieliku rakendamise ning poorisvoolu roopapiduri (sdidupidurduse) piiratud rakendamise
korral, nagu on ndutud punktis 4.2.4.8.3;"

42) Punkti 4.2.12.3 alapunkt 2 asendatakse jargmisega:

,2) hoolduskava pohjendus — selles dokumendis selgitatakse, kuidas hooldustegevused on kindlaks madratud ja
kavandatud, et tagada veeremi kasutusajal selle omaduste sdilitamine lubatavates piirides.

Hoolduskava pohjenduses tuleb esitada sisendandmed, mis voimaldavad kindlaks maédrata tlevaatuse
kriteeriumid ja hooldustoode sageduse;*.

43) Punkti 4.2.12.3 alapunkt 3 asendatakse jargmisega:
,3) hooldustoode kirjeldus — selles dokumendis selgitatakse, kuidas on soovitatav hooldustoid teha.
44) Punkti 4.2.12.3.1 alapunkti 1 alla lisatakse uus punkt 1a jirgmises sdnastuses:

,1a) ohutuse seisukohast oluliste komponentide ning nende konkreetsete kiitamis-, hooldus-, korrashoiu- ja
jalgitavusnduete kindlakstegemiseks kasutatud pretsedendid, pshimdtted ja meetodid;*.

45) Punkti 4.2.12.3.2 alapunkti 6 alla lisatakse uus punkt 6a jirgmises sdnastuses:

,6a) Ohutuse seisukohast oluliste komponentide loetelu. Ohutuse seisukohast oluliste komponentide loetelu peab
sisaldama konkreetseid hooldusndudeid ja hoolduse jilgitavuse ndudeid.”

46) Punkti 4.2.12.4 alapunkt 1 asendatakse jargmisega:

,1) tavareziimil toimuva kdituse kirjeldus, sealhulgas veeremiiiksuse tooomadused ja piirangud (nt veeremi
gabariit, suurim valmistajakiirus, teljekoormused, pidurdustdhusus, selliste ro6pmelaiuse muutmise seadmete
tiiibid ja kditus, millega veeremitiksus ithildub jne);”.

47) Punkti 4.2.12.4 alapunkti 3 alla lisatakse uus alapunkt 3a jargmises sGnastuses:

,3a) ohutuse seisukohast oluliste komponentide loetelu: ohutuse seisukohast oluliste komponentide loetelu
sisaldab konkreetseid kaitus- ja jdlgitavusnoudeid.
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48) Punktis 4.3.2 esitatud tabel 7 asendatakse jirgmisega:
,Tabel 7
Liides taristu allsiisteemiga
Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK viide Taristu KTK viide
Parameeter Punkt Parameeter Punkt
Veeremi kinemaatiline gabariit 4.2.3.1 Ehitusgabariit 4.2.3.1
Roobastee telgedevaheline kaugus 4.2.3.2
Vertikaalkdvera minimaalne raadius 4.2.3.5
Teljekoormuse parameeter 423.21 Roobastee vastupidavus vertikaaljoule 4.2.6.1
Roobastee vastupidavus kiilgjoule 4.2.6.3
Uute sildade liikluskoormustaluvus 4271
Uue roobastee mulde ja pinnasesurve | 4.2.7.2
mojuga vordne vertikaalkoormus
Olemasolevate sildade ja roobastee mul- | 4.2.7.4
lete liikluskoormustaluvus
Diinaamiline kditumine sdidu ajal 4.2.3.4.2 | Vilisroopa kdrgenduse puudujiik 4.2.4.3
Soidudiinaamika piirvddrtused roobastee | 4.2.3.4.2.2 | Ro6bastee vastupidavus vertikaaljoule 4.2.6.1
koormamisel
Roobastee vastupidavus kiilgjdule 4.2.6.3
Koonilisuse ekvivalent 4.23.43 Koonilisuse ekvivalent 4.2.4.5
Rattapaari geomeetrilised omadused 4.2.3.5.2.1 | Nominaalne r66pmelaius 4241
Rataste geomeetrilised omadused 4.2.3.5.2.2 | Tavalise ro6bastee roopapea profiil 4.2.4.6
Automaatselt muudetava roopmelaiusega | 4.2.3.5.3 Poormete ja ristmete geomeetria kiitus- | 4.2.5.3
sisteernid tingimustes
Roobastee vihim kdverusraadius 4.2.3.6 Horisontaalkdvera minimaalne raadius 4234
Suurim keskmine aeglustus 4.2.4.5.1 Roobastee vastupidavus pikijoule 4.2.6.2
Veo ja pidurdamisega seotud tegevused
4.2.7.1.5
Ohukeeriste maju 4.26.2.1 Roobasteedel asuvate voi nendega kiilg- | 4.2.7.3
nevate uute ehitiste ja rajatiste vastupida-
vus
Rongi esiotsa rdhuimpulss 4.2.6.2.2 | Maksimaalne dhurdhu kéikumine tunne- | 4.2.10.1
lites
Maksimaalne Shurdhu kdikumine tunneli- | 4.2.6.2.3 Roobastee telgedevaheline kaugus 4.23.2
tes
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Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK viide Taristu KTK viide
Parameeter Punkt Parameeter Punkt
Kiilgtuul 4.2.6.2.4 | Kiilgtuule moju 4.2.10.2
Aerodiinaamiline mdju ballastalusel paik- | 4.2.6.2.5 | Ballastiheide 4.2.10.3

nevale rodbasteele

Tualetitithjendussiisteem 42.11.3 Tualetitithjendussiisteem 42122

Vilispindade puhastamine pesulas 4.2.11.2.2 | Rongi viliskiilje puhastamise vahendid 42123

Veevarude tiiendamise seadmed 42114 Veevarude tidiendamine 42124

Veevarude tdiendamise liides 42115

Tankimisseadmed 4.2.11.7 Kirtusetanklad 4.2.12.5

dRo(ilgide seisuteedele paigutamise erindu- | 4.2.11.6 Tugi-elektrivarustus 4.2.12.6"
e

49) Punkti 4.4 alapunkti 3 alla lisatakse uus punkt 3a jirgmises sdnastuses:

,3a) Ohutuse seisukohast oluliste komponentide jaoks tootavad projekteerijad/tootjad konkreetsed kiitamis- ja
kditamise jalgitavuse nduded vilja projekteerimisetapis ning parast veeremiiiksuste kdikuandmist projekteerija-
te/tootjate ja asjaomaste raudteeveo-ettevotjatega tehtava koostoo kiigus.”

50) Punkt 4.5 asendatakse jirgmisega:

,4.5. Hoolduseeskirjad

1)

Pidades silmas 3. peatiikis nimetatud oluliste nduete tditmist, kirjeldatakse kidesoleva KTK kohaldamis-
alasse kuuluva veeremi hoolduseeskirju:

— alapunktis 4.2.11 ,Hooldust66d*;
— alapunktis 4.2.12 ,Kiitus- ja hooldusdokumentatsioon®.

Muudes punkti 4.2 sitetes (alapunktid 4.2.3.4 ja 4.2.3.5) méiratakse kindlaks konkreetsete omaduste
piirvéirtused, mida tuleb hooldust66de kiigus kontrollida.

Ohutuse seisukohast olulised komponendid ja nende konkreetsed hooldus- ja kiitamisnduded ning
hoolduse jilgitavuse nduded teevad kindlaks projekteerijad/tootjad projekteerimisetapis ning parast
veeremiiiksuste kdikuandmist tehakse need kindlaks projekteerijate/tootjate ja asjaomaste hoolduse eest
vastutavate iiksuste tehtava koostoo kaigus.

Eespool nimetatud ja punktis 4.2 kirjeldatud teabe pdhjal médratakse hoolduse tasandil hoolduse eest
vastutavate iiksuste poolt ja nende ainuvastutusel (ei kuulu hindamisele kiesoleva KTK alusel) kindlaks
asjakohased lubatud koéikumised ja vahemikud, et tagada veeremi vastavus olulistele nduetele kogu
veeremi kasutusaja jooksul; nimetatud tegevus hdlmab jargmist:

— kaitusvaartuste kindlaksmiiramine, kui neid ei ole esitatud kiesolevas KTKs voi kui
kasutustingimused vdimaldavad kasutada kiesolevas KTKs esitatutest erinevaid kaitusvaartusi;

— kditusvéirtuste pohjendamine alapunkti 4.2.12.3.1 ,Hoolduskava pohjendus“ kohaselt ndutava
teabega samavdirse teabe esitamise teel.

Kiesolevas alapunktis eespool nimetatud teabe pdhjal koostavad hoolduse eest vastutavad iksused ja
koostatakse nende ainuvastutusel hoolduse tasandil (ei kuulu hindamisele kiesoleva KTK alusel)
hoolduskava, mis koosneb hooldustoode liigendatud loendist, milles kirjeldatakse hooldustoode
tegemiseks vajalikke tegevusi, katsetusi ja menetlusi, vahendeid, hoolduse kriteeriume, sagedust ja tooks
kuluvat aega.
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5)  Pardatarkvara puhul tipsustab projekteerijajtootja pardatarkvara muutmise puhul kdik hooldusnduded
ja -menetlused (sh seadmete seisundi seire, juhtumite diagnoos, katsemeetodid ja -todriistad ning
ndutavad ametialased padevused), mis on vajalikud kdesoleva KTK kohustuslikes nduetes sitestatud
oluliste nduete ja vairtuste jargimiseks seadme kogu kasutusea jooksul (paigaldamine, tavapirane
kasutamine, tdrked, remonditood, kontroll ja hooldus, demonteerimine jne).”

51) Punktis 4.7 asendatakse viide ,direktiivis 2008/57/EU* viitega ,direktiivis (EL) 2016/797.

52) Punktis 4.8 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57EU artikli 34 1dike 2 punktile a“ viitega ,direktiivi (EL) 2016/797
artikli 48 15ike 3 punktile a“.

53) Punkti 4.8 alapunkti 3 alla lisatakse uus punkt 4.9 jirgmises sdnastuses:
,4.9. Marsruudiga ithilduvuse kontroll enne loa saanud veeremiiiksuste kasutamist

Veeremi allsiisteemi ,vedurid ja reisijateveoveerem” parameetreid, mida raudteeveo-ettevdtja peab kasutama
marsruudi ithilduvuse kontrolliks, kirjeldatakse komisjoni rakendusmairuse (EL) 2019/773 (*) D1 liites.

(*) Komisjoni 16. mai 2019. aasta rakendusmdirus (EL) 2019773, milles Kkisitletakse Euroopa Liidu
raudteesiisteemi kiitamise ja liikluskorralduse allsiisteemi koostalitluse tehnilist kirjeldust ning millega
tunnistatakse kehtetuks komisjoni otsus 2012/757EL (ELT L 139 1, 27.5.2019, lk 5).“

54) Punktis 5.1 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57/EU artikli 2 punktile f* viitega ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 2
loikele 7*.

55) Punkti 5.3.4 alla lisatakse uus punkt 5.3.4a jargmises sdnastuses:
,5.3.4a. Automaatselt muudetava réopmelaiusega siisteemid

1) Koostalitluse komponent ,automaatselt muudetava roopmelaiusega siisteem” projekteeritakse ja seda
hinnatakse kasutusala jaoks jargmise alusel:

— roopmelaius, mille jaoks siisteem on projekteeritud;

— maksimaalsete staatiliste teljekoormuste vahemik (vastavalt projektijirgsele massile tavapirase
kasuliku koormaga, nagu on madratletud kiesoleva KTK punktis 4.2.2.10);

— veerepinna nimildbimddtude vahemik;
— veeremiiiksuse suurim valmistajakiirus;

— roopmelaiuse muutmise seadme tiitip/seadmete tiiiibid, mille jaoks siisteem on projekteeritud, sh
nimikiirus ro6pmelaiuse muutmise seadme(te) libimisel ja maksimaalne telgjoud roopmelaiuse
automaatselt vahetamise ajal.

2) Automaatselt muudetava roopmelaiusega siisteem peab vastama punkti 4.2.3.5.2.3 nduetele; neid
ndudeid hinnatakse koostalitluse komponendi tasandil vastavalt punktile 6.1.3.1a.“

56) Punktis 6.1.1 asendatakse tekst ,direktiivi 2008/57/EU artikli 13 Idikele 1 ja IV lisale* viitega ,direktiivi (EL)
2016/797 artiklile 10

57) Punkti 6.1.1 alapunkti 2 alla lisatakse uus punkt 3 jirgmises sdnastuses:

,3) Kui kiesoleva KTK punktis 5.3 nimetatud koostalitluse komponendina méidratletud komponendi suhtes
kohaldatakse erijuhtu, vdib vastav ndue olla kontrolli osa itksnes koostalitluse komponendi tasandil, kui
komponent vastab endiselt kdesoleva KTK 4. ja 5. peatiikile ning kui erijuhu puhul ei viidata riiklikule
eeskirjale (st lisandue, mis vastab peamisele KTK-le ja mis on KTKs téielikult sitestatud).

Muudel juhtudel toimub kontroll allsiisteemi tasandil; kui komponendi suhtes kohaldatakse riiklikku eeskirja,
voib asjaomane litkmesriik kindlaks maarata asjakohased kohaldatavad vastavushindamise menetlused.”
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58) Punkti 6.1.2 teises tabelis lisatakse rea ,5.3.4. Ratas” alla uus rida jargmises sdnastuses:

»5.3.4a. Automaatselt muudetava roopmelaiu- X (%) X X X (% X
sega siisteemid

59) Punkti 6.1.3.1 alapunkti 8 alla lisatakse uus punkt 6.1.3.1a jirgmises sGnastuses:
,6.1.3.1a. Automaatselt muudetava roopmelaiusega siisteem (alapunkt 5.3.4a)

1) Hindamismenetlus peab pdhinema valideerimiskaval, mis holmab koiki punktides 4.2.3.5.3 ja
5.3.4a mainitud aspekte.

2)  Valideerimiskava peab olema kooskélas punkti 4.2.3.5.3 kohase ohutusanaliiiisiga ja selles peab
olema kindlaks mairatud hindamine, mida on vaja kdigis jirgmistes eri etappides:

— projekti ekspertiis;
— staatilised katsed (stendikatsed ja integreerimine kiiguosa/veeremiiiksuse katsetesse);
— roopmelaiuse muutmise seadme(te) katsed, mis on kditamistingimuste seisukohast esindavad;
— roobasteel tehtavad katsed, mis on kiditamistingimuste seisukohast esindavad.
3) Seoses punkti 4.2.3.5.3 alapunktile 5 vastavuse tdendamisega tuleb selgelt dokumenteerida

ohutusanaliiiisis arvesse vdetavad eeldused, mis on seotud veeremiitksusega, kuhu siisteem
kavatsetakse integreerida, ja selle iiksuse kasutusotstarbega.

4)  Automaatselt muudetava roopmelaiusega siisteemi puhul vdidakse hinnata selle kasutussobivust
(moodul CV; vt ka punkt 6.1.6).

5) Vastavushindamise eest vastutava teavitatud asutuse sertifikaat peab sisaldama nii punkti 5.3.4a
alapunkti 1 kohaseid kasutustingimusi kui ka roopmelaiuse muutmise seadme(te) tiiiipi/tiiiipe ja
kditamistingimusi, millega seoses automaatselt muudetava roopmelaiusega siisteemi on hinnatud.”

60) Punkti 6.1.6 alapunkt 1 asendatakse jargmisega:

,1) Kasutuskolblikkuse hindamine vastavalt tiiiibivalideerimisele ekspluatatsioonikogemuse alusel (moodul CV)
voib olla osa jirgmiste koostalitluse komponentide hindamise menetlusest:

— rattad (vt alapunkt 6.1.3.1);

— automaatselt muudetava roopmelaiusega siisteem (vt alapunkt 6.1.3.1a);
— rataste lohisemise viltimise siisteem (vt alapunkt 6.1.3.2);

— kontaktkingad (vt alapunkt 6.1.3.8).

61) Punktis 6.2.1 asendatakse tekst ,direktiivi 2008/57/EU artiklis 18 ja VI lisas* tekstiga ,direktiivi (EL) 2016797
artiklis 15 ja IV lisas*.

62) Punkti 6.2.3.3 alapunkt 1 asendatakse jargmisega:
,1) Vastavust tdendatakse kooskdlas ithega meetoditest, mis on esitatud J-1 liite viites 83 osutatud kirjelduses.”
63) Punkt 6.2.3.4 asendatakse jirgmisega:
,6.2.3.4. Diinaamiline kditumine sdidu ajal — tehnilised nduded (alapunkt 4.2.3.4.2 a)
1)  Veeremiiiksuste puhul, mis on projekteeritud kasutamiseks 1 435 mm, 1 524 mm vdi 1 668 mm

roopmelaiusega siisteemides, tuleb vastavust tdendada kooskdlas J-1 liite viites 84 osutatud
kirjelduse punktiga 7.

Punktides 4.2.3.4.2.1 ja 4.2.3.4.2.2 kirjeldatud parameetreid tuleb hinnata kriteeriumide alusel, mis on
kindlaks mairatud J-1 liite viites 84 osutatud kirjelduses.”
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64) Punkti 6.2.3.5 alapunkt 3 asendatakse jargmisega:

,3) Vastavust alapunktides 4.2.3.4.2, 4.2.3.5.3, 4.2.4.2.2, 4.2.5.3.5, 4.2.5.5.8 ja 4.2.5.5.9 esitatud ohutusnduetele
seoses ohtlike rikete raskusastmega/ohtlike rikete stsenaariumidega seonduvate tagajirgedega tdendatakse ithe
jargmisena nimetatud meetodi abil:

1) ihtlustatud riski heakskiitmise kriteeriumi kohaldamine seoses punktis 4.2 tipsustatud raskusastmega (nt
ysurmajuhtumid“ hddapidurduse puhul).

Taotleja voib otsustada kasutada seda meetodit, tingimusel et kittesaadav on tihtlustatud riski heakskiitmise
kriteerium, mis on mdédratletud riskihindamise ihist ohutusmeetodit kasitlevas mdiruses ja selle
muudatustes (komisjoni rakendusmairus (EL) nr 402/2013 (¥).

Taotleja peab tdendama vastavust ihtlustatud kriteeriumile, kohaldades riskihindamise iihist
ohutusmeetodit kisitleva maaruse I lisa 3. punkti sitteid. Toendamiseks vdib kasutada jargmisi pdhimdtteid
(ja nende kombinatsioone): sarnasus vordlussiisteemi(de)ga; tegevusjuhendite kohaldamine; selgelt kindlaks-
médratud riskiprognoosi (st tdendosusliku ldhenemise) kohaldamine.

Taotleja peab nimetama asutuse, kes hindab taotleja esitatud tdendust — veeremi allsiisteemi jaoks valitud
teavitatud asutus voi riskihindamise iihist ohutusmeetodit kisitlevas madruses madratletud hindamisasutus.

Toendamist peavad tunnustama koik litkmesriigid, voi

2) riskihindamise ja riskihindamise iihist ohutusmeetodit kisitleva médiruse kohase hindamise kohaldamine
eesmirgiga mddrata kindlaks kasutatav riski heakskiitmise kriteerium ja tdendada vastavust sellele
kriteeriumile.

Taotleja v6ib otsustada kasutada seda meetodit mis tahes juhul.

Taotleja nimetab hindamisasutuse, kes hindab taotleja esitatud tdendust, vastavalt riskihindamise iihist
ohutusmeetodit kisitlevale mairusele.

Ohutuse hindamise aruanne esitatakse kooskdlas riskihindamise iihist ohutusmeetodit kisitlevas mairuses
ja selle muudatustes kindlaksmaaratud nuetega.

Lube andev asutus peab ohutuse hindamise aruannet arvesse vOtma vastavalt riskihindamise ihist
ohutusmeetodit kisitleva maaruse I lisa punktile 2.5.6 ja artikli 15 loikele 2.

(*) Komisjoni 30. aprilli 2013. aasta rakendusmaarus (EL) nr 402/2013 riskihindamise iihise ohutusmeetodi kohta
ja madruse (EU) nr 352/2009 kehtetuks tunnistamise kohta vastavalt Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi
2004/49/EU artikli 6 1dike 3 punktile a (ELT L 121, 3.5.2013, lk 8).

65) Punkti 6.2.3.6 alapunkti 1 teine 16ik asendatakse jargmisega:

,Koonilisuse ekvivalendi hindamine on ette nihtud J-1 liite viites 107 osutatud tehnilises kirjelduses.”
66) Punkti 6.2.3.7 jarele lisatakse uus punkt 6.2.3.7a jirgmises sdnastuses:

,6.2.3.7a. Automaatselt muudetava r66pmelaiusega siisteem

1)  Ohutusanaliiiis, mis on ndutav punkti 4.2.3.5.3 alapunkti 5 kohaselt ja mida tehakse koostalitluse
komponendi tasandil, tuleb konsolideerida veeremiiiksuse tasandil; eelkdige voib olla vaja ldbi
vaadata punkti 6.1.3.1a alapunkti 3 kohaselt esitatud eeldused, et votta arvesse veeremiiiksust ja
selle kasutusotstarvet.

2) Koostalitluse komponendi kiiguossa/veeremiiiksusesse integreerimise ja roopmelaiuse muutmise
seadmega tehnilise tihilduvuse hindamine sisaldab jargmist:

— tuleb kontrollida punkti 5.3.4a alapunktis 1 kindlaks midratud kasutusalale vastavust;
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— koostalitluse komponendi kiiguossa/veeremiiiksusesse dige integreerimise, kaasa arvatud selle
rongisisese juhtimis-[jarelevalvesiisteemi ige toimimise kontrollimine (kui see on asjakohane),
ja

— roobasteel tehtud katsed, kaasa arvatud roopmelaiuse muutmise seadme(te) katsed, mis on
kditamistingimuste seisukohast esindavad.”

67) Punkt 6.2.3.13 asendatakse jirgmisega:

,6.2.3.13. Ohukeeriste moju perroonil asuvatele reisijatele ja roobastee korval asuvatele
toolistele (alapunkt 4.2.6.2.1)

1) Vastavust kdesoleva KTK alapunktis 4.2.6.2.1 esitatud roobasteeddrse maksimaalse lubatava dhu
liikumiskiiruse piirvéddrtusele tuleb tdendada tdismddduliste katsetuste alusel, mis tehakse sirgel
roobasteel J-1 liite viites 94 osutatud kirjelduse punkti 6.2.2.1 kohaselt.

2)  Eespool kirjeldatud tiieliku hindamise asemel on lubatud teha sarnase konstruktsiooniga veeremi
lihtsustatud hindamine veeremi suhtes, mille puhul on tehtud kdesolevas KTKs méaratletud tdielik
hindamine. Sellistel juhtudel v6ib J-1 liite viites 94 osutatud kirjelduse punktis 4.2.4 kindlaks
médratud lihtsustatud vastavushindamist kohaldada, kui konstruktsiooni erinevused jddvad J-1 liite
viites 94 osutatud kirjelduse tabeli 7 piirvdartuste piiresse.

68) Punkt 6.2.3.14 asendatakse jargmisega:
,6.2.3.14. Rongi esiotsa rohuimpulss (alapunkt 4.2.6.2.2)

1) Vastavust hinnatakse tdismdoduliste katsetuste alusel, mis tehakse J-1 liite viites 95 osutatud
kirjelduse alapunktis 6.1.2.1 tdpsustatud tingimustel. Teise vdimalusena vdib vastavust hinnata kas
J-1 liite viites 95 osutatud kirjelduse punktis 5.3 tdpsustatud hiidrodiinaamika arvutisimulat-
sioonide (Computational Fluid Dynamics — CFD) alusel, alapunkt 6.1.2.4 v&i tdiendavalt J-1 liite
viites 95 osutatud kirjelduse alapunktis 6.1.2.2 tapsustatud litkuvate mudelitega katsetuste alusel.

2)  Eespool kirjeldatud taieliku hindamise asemel on lubatud teha sarnase konstruktsiooniga veeremi
lihtsustatud hindamine veeremi suhtes, mille puhul on tehtud kdesolevas KTKs méidratletud tdielik
hindamine. Sellistel juhtudel voib J-1 liite viites 95 osutatud kirjelduse punktis 4.1.4 kindlaks
maédratud lihtsustatud vastavushindamist kohaldada, kui konstruktsiooni erinevused jadvad J-1 liite
viites 95 osutatud kirjelduse tabeli 4 piirvdartuste piiresse.

69) Punktis 6.2.6 asendatakse tekst ,direktiivi 2008/57/EU artikli 18 Idikele 3* tekstiga ,direktiivi (EL) 2016797
artikli 15 1oikele 4.

70) Punkti 6.2.7 jdrele lisatakse uus punkt 6.2.7a jirgmises sdnastuses:
,6.2.7a. Uldkdituses kasutamiseks ettendhtud veeremiiiksuste tdiendavad valikulised nouded

1) Vastavus jirgmistele tingimustele 2-9 on valikuline ja selle eesmirk on hélbustada iildkdituses
kasutamiseks ettendhtud veeremiilksuste vahetust. Vastavus konealustele sitetele ei taga
veeremiiiksuste tédielikku omavahelist vahetatavust ega vabasta raudteeveo-ettevdtjat punktis 6.2.7
kindlaks maéiratud rongikoosseisudes kaitatavate veeremiiiksuste kasutamisega seotud vastutusest.
Kui taotleja teeb selle valiku, peab teavitatud asutus hindama vastavust EU vastavustdendamise
menetluse raames. See tuleb mirkida sertifikaati ja tehnilisse dokumentatsiooni.

2) Veeremiitksus varustatakse punkti 4.2.2.2.3 alapunktis b ja punktis 5.3.2 kindlaks mdairatud
manuaalse haakeseadisega.

3)  Veeremiiiksus varustatakse J-1 liite viites 22 osutatud kirjelduses kindlaks madratud EN-UIC
pidurisiisteemiga.

4)  Veeremiiiksus peab vastama kiesoleva KTK nduetele vihemalt temperatuurivahemikus T1 (=25 °C
kuni +40 °C; nominaalne) vastavalt kdesoleva KTK punktile 4.2.6.1 ja J-1 liite viites 34 osutatud
kirjeldusele.



L 1391/192 Euroopa Liidu Teataja 27.5.2019

5) Punktis 4.2.7.1 ndutavateks tagatulelaternateks on kohakindlad tagumised signaaltuled.

6) Kui veeremiiiksus on varustatud kiiguteedega, peab kiigutee vastama J-1 liite viites 113 osutatud
kirjeldusele.

7)  Toiteallikas peab vastama punkti 4.2.11.6 alapunktile 4.

8) Veeremiiiksustevaheline signaaliedastuse fuiisiline liides peab tagama, et vihemalt iihe liini kaabel ja
pistik tthilduvad J-1 liite viites 114 osutatud kirjelduse joonisel 2 kindlaks méddratud 18-soonelise
kaabliga.

9)  Uksusel peab olema vihemalt jirgmine mérgistus vastavalt J-1 liite viites 115 osutatud kirjeldusele:
— pubhvritest mdddetud pikkus;
— toiteallikas.”
71) Punktis 6.3.2 asendatakse tekst ,direktiivi 2008/57[EU artikli 17* viitega ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 14
72) Punkti 7.1.1.1 alapunktis 1 asendatakse tekst ,OTMide“ tekstiga ,eriveeremi, nditeks teemasinate®.

73) Punkti 7.1.1.2.1 alapunktis 1 asendatakse tekst ,direktiivi 2008/57/EU artikli 5 1dike 3 punktile f* tekstiga
ndirektiivi (EL) 2016/797 artikli 4 l6ike 3 punktile f*.

74) Punkti 7.1.1.2.1 alapunkt 3 asendatakse jirgmisega:

,3) Kidesoleva KTK kohaldamine veeremi suhtes, mis on seotud ithe olukorraga eespool nimetatud kolmest
olukorrast, ei ole kohustuslik, kui on tdidetud iiks jargmistest tingimustest:

— kui veerem kuulub kiirraudteeveeremi KTK (2008) voi tavaraudtee vedurite ja reisijateveoveeremi KTK
(2011) kohaldamisalasse, kohaldatakse asjaomast KTKd voi asjaomaseid KTKsid, sealhulgas tiiiibi- voi
projektihindamissertifikaadi rakenduseeskirju ja kehtivusperioodi (seitse aastat). Seda sitet ei kohaldata
veeremi suhtes, mis ei vasta kiirraudteeveeremi KTK-le (2008) vdi tavaraudtee vedurite ja reisijate-
veoveeremi KTK-le (2011) ning mis lastakse turule parast 31. maid 2017;

— kui veerem ei kuulu ei kiirraudteeveeremi KTK (2008) ega tavaraudtee vedurite ja reisijateveoveeremi KTK
(2011) kohaldamisalasse, antakse turule laskmise luba {ileminekuperioodi jooksul, mis [&peb
31. detsembril 2020.

75) Punkti 7.1.1.2.1 alapunktis 4 asendatakse tekst ,kasutuselevotu loa saamiseks [—] kooskolas direktiivi
2008/57[EU artiklitega 22-25* tekstiga ,turule laskmiseks [—] kooskdlas direktiivi (EL) 2016/797 artikliga 21

76) Punkti 7.1.1.2.2 alapunktis 1 asendatakse tekst ,direktiivi 2008/57EU artikli 2 punktis t* tekstiga ,direktiivi (EL)
2016/797 artikli 2 punktis 23“.

77) Punktis 7.1.1.3 asendatakse pealkiri ,Kohaldamine mobiilsete raudteetaristu ehitamise ja hooldamise
seadmete (OTMid) suhtes” pealkirjaga ,Kohaldamine eriveeremite, nditeks teemasinate suhtes*

78) Punkti 7.1.1.3 alapunktis 3 asendatakse tekst ,vastavalt direktiivi 2008/57/EU artiklile 24 voi 25 tekstiga
,vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 artiklile 21, vottes arvesse siseriiklikke eeskirju seoses kdesoleva KTK pohipara-
meetritega“.

79) Punkti 7.1.1.4 alapunktis 3 asendatakse tekst ,vastavalt direktiivi 2008/57/EU artiklile 24 voi 25“ tekstiga
,vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 artiklile 21, vottes arvesse siseriiklikke eeskirju seoses kiesoleva KTK pohipara-
meetritega“.

80) Punktis 7.1.1.4a asendatakse viide punktile ,,4.2.8.2.8“ viitega punktile ,4.2.8.2.8.4*
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81) Punkti 7.1.1.5 alapunktis 1 asendatakse tekst ,kolm aastat pdrast kidesoleva KTK kohaldamiskuupieva“ tekstiga
,1. jaanuaril 2018

82) Punktis 7.1.1 lisatakse punkti 7.1.1.7 alla uus punkt 7.1.1.8 jirgmises sdnastuses:
,7.1.1.8. Uleminekumeede passiivse ohutuse ndude tditmiseks

Uleminekuperioodil, mis 1dpeb 1. jaanuaril 2022, ei ole punkti 4.2.2.5 alapunktis 6 esitatud meetmed
kohustuslikud iithe keskel asuva kabiiniga vedurite puhul, mis 27. mail 2019 on edasijoudnud
arengujirgus projektid, tditmisel olevad lepingud ja olemasoleval projektil pohinev veerem, nagu on
sitestatud kdesoleva KTK punktis 7.1.1.2.

Kui punkti 4.2.2.5 alapunktis 6 esitatud ndudeid ei kohaldata, on lubatud teise vdimalusena tdendada
vastavust punkti 4.2.2.5 alapunktis 5 toodud 3. stsenaariumi ndudele, tdendades vastavust jirgmistele
kriteeriumidele:

— veduri raam peab olema projekteeritud vastavalt J-1 liite viites 7 osutatud kirjelduses esitatud
kategooriale L (nagu juba tdpsustatud kidesoleva KTK alapunktis 4.2.2.4);

— vahemaa puhvritest juhikabiini tuuleklaasini peab olema vihemalt 2,5 m.”
83) Punkt 7.1.2 asendatakse jargmisega:
,7.1.2.  Olemasoleva veeremi vdi veeremi tiliibi muutmine
7.1.2.1.  Sissejuhatus

1) Punktis 7.1.2 on esitatud pohimdtted, mida peavad kohaldama muudatusi haldavad tiksused ja
lube andvad tiksused kooskolas direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15 1ikes 9, artikli 21 1oikes 12 ja
IV lisas kirjeldatud EU vastavustdendamise menetlusega. Seda menetlust on edasi arendatud
komisjoni rakendusmdidruse (EL) 2018/545 (*) artiklites 13, 15 ja 16 ning otsuses
2010/713[EL ().

2)  Alapunkti 7.1.2 kohaldatakse juhul, kui olemasolevat veeremit véi veeremi tiiipi muudetakse, sh
uuendatakse voi ehitatakse iimber. Seda ei kohaldata selliste muudatuste korral,

— millega ei kalduta korvale allsiisteemide EU vastavustdendamise deklaratsioonile lisatud
tehnilisest toimikust, kui see on olemas, ning

— mis ei mdjuta EU vastavusdeklaratsiooniga hdlmamata pdhiparameetreid, kui neid on.

Veeremitiiiibi loa omanik peab esitama muutusi haldavale tiksusele mdistlikel tingimustel teabe,
mida on vaja muudatuste hindamiseks.

7.1.2.2.  Veeremi ja veeremi tiiiitbi muudatuste haldamise eeskirjad

1)  Veeremi osad ja pdhiparameetrid, mida muudatus(ed) ei mdjuta, ei ole hdlmatud kiesolevale KTK-
le vastavuse hindamisega.

2) Ima et see piiraks punkti 7.1.2.2a kohaldamist, on vaja tdita kdesoleva KTK, miira KTK
(komisjoni méddrus (EL) nr 1304/2014, vt kdnealuse KTK punkt 7.2) ja piiratud liikumisvdimega
inimeste juurdepddsu KTK (komisjoni médrus (EL) nr 1300/2014, (***) vt konealuse KTK punkt
7.2.3) ndudeid iiksnes kiesoleva KTK nende pdhiparameetrite puhul, mida muudatused vdivad
mdjutada.

3)  Kooskolas komisjoni rakendusmiidruse (EL) 2018/545 artiklitega 15 ja 16 ning otsusega
2010/713/EL ja kohaldades EU vastavustdendamisel mooduleid SB, SD/SF vdi SH1 ning vajaduse
korral kooskolas direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15 1dikega 5 peab muudatusi haldav iiksus
teatama teavitatud asutusele kdigist muudatustest, mis mdjutavad allsiisteemi vastavust asjaomas(t)
e KTK(de) nduetele ja mille tdttu peab teavitatud asutus uusi kontrolle tegema. Selle teabe esitab
muudatusi haldav asutus koos viidetega tehnilistele dokumentidele, mis on seotud olemasoleva EU
tiiibihindamis- v6i projektihindamissertifikaadiga.
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4) Ilma et see piiraks direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 1dike 12 punktis b ndutavat iildist
ohutushinnangut, kohaldatakse selliste muudatuste korral, mis nduavad punktides 4.2.3.4.2,
4.2.3.5.3,424.2.2,425.3.5, 4.2.5.5.8 ja 4.2.5.5.9 esitatud ohutusnduete uut hindamist, punktis
6.2.3.5 sitestatud menetlust. Tabelis 17 on ndidatud, millal on vaja uut luba.

Tabel 17

Veeremi esialgse hindamise alus

Punkti 6.2.3.5 ala- | Punkti 6.2.3.5 ala- “l;l?sl(ihﬁn(tiamise
punkti 3 esimene punkti 3 teine u dls ° 1iulimhe el-
meetod meetod todit e o'e kohal-
datud
Punkti 6.2.3.5 alapunkti 3 Uut luba pole Kontroll (*) Uut luba pole
esimene meetod vaja vaja
2
<
[P}
é Punkti 6.2.3.5 alapunkti 3 Kontroll (¥) Kontroll (¥) Kontroll (¥)
< teine meetod
=
£
2
g Riskihindamise ithist Ei ole vdimalik | Ei ole vdimalik | Ei ole voimalik
3 ohutusmeetodit ei ole
§ kohaldatud

Tabelis 17 olev sdna ,Kontroll“ tdhendab seda, et taotleja kohaldab riskihindamise iihise ohutusmeetodi
[ lisa, tdendamaks, et muudetud veerem tagab vdrdviirse voi parema ohutustaseme. Seda tdendamist hin-
dab soéltumatult riskihindamise ithises ohutusmeetodis kindlaks mairatud hindamisasutus. Kui asutus leiab,
et uuel ohutushindamisel ilmneb madalam ohutustase vdi on tulemus ebaselge, taotleb taotleja turule lask-
mise luba.

>

4a) Ilma et see piiraks direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 1dike 12 punktis b ndutavat iildist
ohutushinnangut, néutakse selliste muudatuste korral, mis mojutavad punktides 4.2.4.9, 4.2.9.3.1
ja 4.2.10.3.4 esitatud ndudeid ja eeldavad uue usaldusvddrsuse analiiisi tegemist, uut turule
laskmise luba, vilja arvatud juhul, kui teavitatud asutus jouab jireldusele, et ohutusega seotud
ndudeid, mida usaldusvéirsuse analiiiisil kisitletakse, on parandatud voi siilitatud. Vajaduse korral
votab teavitatud asutus oma hinnangus arvesse muudetud hooldus- ja kiitusdokumentatsiooni.

5)  Teiste KTKde (nt pusirajatisi késitlevate KTKde) rakendamisega seotud riiklikke iilevdtmisstra-
teegiaid tuleb votta arvesse siis, kui mdaratakse kindlaks, millises ulatuses veeremit kisitlevaid
KTKsid tuleb kohaldada.

6)  Veeremi peamised konstruktsiooniomadused on kindlaks mairatud tabelites 17a ja 17b. Nende
tabelite ja direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 16ike 12 punkti b kohaselt ndutava ohutushinnangu
pohjal liigitatakse muudatused jargmiselt:

a) komisjoni rakendusmairuse (EL) 2018/545 artikli 15 16ike 1 punkt ¢, kui need iiletavad 3.
veerus sitestatud kiinniseid ja jddvad allapoole 4. veerus sitestatud kiinniseid, vilja arvatud
juhul, kui direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 1dike 12 punktis b noutava ohutushinnangu
kohaselt tuleb need liigitada artikli 15 15ike 1 punkti d kohaselt, voi

b) komisjoni rakendusmédruse (EL) nr 2018/545 artikli 15 16ike 1 punkt d, kui need iiletavad 4.
veerus sitestatud kimnniseid voi kui direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 Idike 12 punktis b
ndutava ohutushinnangu kohaselt tuleb need liigitada artikli 15 16ike 1 punkti d kohaselt.

Otsus selle kohta, kas muudatused iiletavad eespool nimetatud kiinniseid, tuleb teha, osutades
parameetrite vddrtustele veeremi voi veeremitiiiibi viimase loa ajal.



27.5.2019 Euroopa Liidu Teataja L 1391/195

7)  Muudatusi, mis ei ole hdlmatud punkti 7.1.2.2 alapunktiga 6, ksitatakse muudatustena, mis ei
mdjuta  peamisi konstruktsiooniomadusi, ja need voib liigitada vastavalt komisjoni
rakendusmairuse (EL) 2018/545 artikli 15 16ike 1 punktidele a vdi b, vilja arvatud juhul, kui
direktiivi (EL) 2016797 artikli 21 16ike 12 punktis b ndutava ohutushinnangu kohaselt tuleb
need nende liigitada vastavalt artikli 15 16ike 1 punktile d.

8)  Direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 1dike 12 punktis b ndutav ohutushinnang peab hélmama
punkti 3.1 tabelis esitatud pdhiparameetreid kasitlevaid muudatusi, mis on seotud kdigi oluliste
nouetega, celkdige nduetega ,Ohutus” ja ,Tehniline thilduvus®,

9) Ilma et see piiraks punkti 7.1.2.2a kohaldamist, peavad kéik muudatused jddma kohaldatavatele
KTKdele vastavaks olenemata nende liigitusest.

10) Uhe vdi mitme veeremi asendamine fikseeritud koosseisus pirast tdsist kahjustust ei ndéua
kidesoleva KTK alusel vastavushindamist, kui veeremiiiksuse v6i veeremi tehnilised parameetrid ja
funktsioon ei muutu vorreldes asendatava veeremiiiksuse voi veeremiga. Sellised veeremiiiksused
peavad olema jalgitavad ja sertifitseeritud mis tahes siseriikliku voi rahvusvahelise eeskirja voi

raudteevaldkonnas laialdaselt tunnustatud tegevusjuhendi alusel.

Tabel 17a

Vedurite ja reisijateveoveeremi KTKs sitestatud pohiparameetritega seotud peamised konstruktsiooniomadused

1. KTK punkt

2. Seotud peamine konstruktsioo-
niomadus/peamised konstruktsioo-
niomadused

3. Peamisi konstruktsiooniomadusi
mdjutavad muudatused, mis ei ole

liigitatud direktiivi (EL) 2016/797

artikli 21 15ike 12 punkti a kohaselt

4. Peamisi konstruktsiooniomadusi

mdjutavad muudatused, mis liigita-

takse direktiivi (EL) 2016/797 artikli
21 1dike 12 punkti a kohaselt

4.2.2.2.3 Otsahaakeseadis

Otsahaakeseadise tiiiip

Otsahaakeseadise tiiiibi muutus

EI KOHALDATA

4.2.2.10 Koormustingimused ja
kaalutud mass

4.2.3.2.1 Teljekoormuse
meeter

para-

Projekteeritud mass tooreziimil

Projekteeritud mass tavalise ka-
suliku koormusega

Projekteeritud mass erandliku

kasuliku koormusega

Suurim valmistajakiirus (km/h)

Staatiline teljekoormus toorezii-
mil

Staatiline teljekoormus erandliku
kasuliku koormusega

Veeremi pikkus

Staatiline teljekoormus tavalise
kasuliku koormusega

Telgede pikisuunaline paikne-
mine veeremiiiksusel (teljevahed)

Vastava peamise konstruktsioo-
niomaduse muudatus, millega
kaasneb selle liini kategooria(te)
muutus, millega veeremiiiksus
ithildub

EI KOHALDATA
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2 Seotud peamine konstruktsioo- 3. Peamisi konstruktsiooniomadusi 4. Peamisi konstruktsiooniomadusi
1. KTK punke nioma dus /ppeamise d konstruktsioo- mdjutavad muudatused, mis ei ole mojutavad muudatused, mis liigita-

niomadused

liigitatud direktiivi (EL) 2016797
artikli 21 16ike 12 punkti a kohaselt

takse direktiivi (EL) 2016/797 artikli
21 loike 12 punkti a kohaselt

Veeremiiiksuse kogumass (veere-
miiiksuse iga veeremi kohta)

Vastava peamise konstruktsioo-
niomaduse muudatus, millega
kaasneb selle liini kategooria(te)
muutus, millega veeremiiiksus

tihildub

Muutus rohkem kui = 10 %

Mass ratta kohta

Vastava peamise konstruktsioo-
niomaduse muudatus, millega
kaasneb selle liini kategooria(te)
muutus, millega veeremiiiksus

ithildub, voi
Muutus rohkem kui + 10 %

EI KOHALDATA

4.2.3.1 Gabariidid

Vordlusprofiil

EI KOHALDATA

Veeremile vastava vordlusprofiili
muutus

Viikseim voimalik kumera verti-
kaalkoveriku raadius

Veeremiga thilduva viikseima
vdimaliku kumera vertikaalkdve-
riku raadiuse muutus rohkem
kui 10 %

EI KOHALDATA

Viikseim véimalik ndgusa verti-
kaalkdveriku raadius

Veeremiga hilduva viikseima
voimaliku ndgusa vertikaalkove-
riku raadiuse muutus rohkem
kui 10 %

EI KOHALDATA

4.2.3.3.1 Veeremi omadused ron- | Uhilduvus rongituvastussiistee- | El KOHALDATA Teatatud ithilduvuse muutus seo-
gituvastussiisteemidega  ithildu- | midega ses vahemalt ithega kolmest jirg-
vuse tagamiseks misest rongituvastussiisteemist:

— Roobastee vooluahelad

— Teljeloendurid

— Silmusahelal pohinevad sead-

med

4.2.3.3.2 Teljepukside  seisundi | Rongisisene tuvastussiisteem Rongisisese tuvastussiisteemi pai- | Deklareeritud rongisisese tuvastus-

jalgimine

galdamine

siisteemi eemaldamine

4.2.3.4 Veeremi diinaamiline kii-
tumine

Suurima kiiruse ja maksimaalse
vilisroopa korgenduse puudu-
jadgi kombinatsioon, mille puhul
veeremiiiksust hinnati

EI KOHALDATA

Maksimaalse kiiruse suurenemine
iile 15 km/h voi vilisroopa kor-
genduse suurima lubatud puudu-
jadgi muutus suurem kui + 10 %

Roopakalle

EI KOHALDATA

Muutus roopakaldes (roopakalle-
tes), millele veerem vastab (*)

4.2.3.5.2.1. Rattapaaride mehaa-
nilised ja geomeetrilised omadu-
sed

Rattapaari gabariit

EI KOHALDATA

Rattapaarile vastava roopmelaiuse
muutus
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2 Seotud peamine konstruktsioo- 3. Peamisi konstruktsiooniomadusi 4. Peamisi konstruktsiooniomadusi
1. KTK punke nioma dus /ppeamise d konstruktsioo- mdjutavad muudatused, mis ei ole mojutavad muudatused, mis liigita-

niomadused

liigitatud direktiivi (EL) 2016797
artikli 21 16ike 12 punkti a kohaselt

takse direktiivi (EL) 2016/797 artikli
21 loike 12 punkti a kohaselt

4.2.3.5.2.2 Rataste omadused

Viikseim ratta noutav 1ibimoot
tooreziimil

Viikseima noutava ratta labi-
moddu muutus todreziimil roh-
kem kui + 10 mm

EI KOHALDATA

4.2.3.5.2.3 Automaatselt muude-
tava roopmelaiusega siisteemid

Rattapaari gabariidi muutmise
seade

Veeremi muutus, mis pShjustab
muudatuse muutmise seadme(te)
s, millega rattapaar tthildub

Muutus ro6bastee gabariidis, mil-
lega rattapaar iihildub

4.2.3.6 Roobastee vidhim kove-
rusraadius

Viikseim vdimalik horisontaalne
poorderaadius

Viikseima vodimaliku horison-
taalse poorderaadiuse suurene-
mine rohkem kui 5 m

EI KOHALDATA

4.2.4.5.1 Pidurdustohusus — iild-
nouded

Suurim keskmine aeglustus

Piduri keskmise maksimaalse ae-
glustuse muutus rohkem kui =
10 %

EI KOHALDATA

4.2.4.5.2 Pidurdustohusus — ha-
dapidurdus

Peatumisteekond ja aeglustuspro-
fiil iga koormustingimuse kohta
suurima valmistajakiiruse puhul.

Peatumisteekonna muutus roh-
kem kui + 10 %

Markus. Kasutada voib ka pidur-
duskaalu protsenti (ehk ,lambda*
voi ,pidurdatava massi protsent®)
vdi pidurdatavat massi ning need
voib tuletada arvutuslikult (otse
vdi peatumisteekonna kaudu) ae-
glustusprofiilidest.

Lubatud muutus on sama (+ 10
%)

EI KOHALDATA

4.2.4.5.3 Pidurdustdhusus — sdi-
dupidurdus

Peatumisteekond ja maksimaalne
aeglustus  koormustingimusel
projektijirgne mass tavapirase
kasuliku koormusega“ suurimal
valmistajakiirusel.

Peatumisteekonna muutus roh-
kem kui = 10 %

EI KOHALDATA

4.2.4.5.4 Pidurdustohusus — soo-
jusmahtuvus

Piduri maksimaalne soojusmahu-
tavus

soojusmahtuvus seoses liini suu-
rima kalde, tuleneva veeremi
pikkuse ja sdidukiirusega

EI KOHALDATA

Suurima kalde, tuleneva veeremi
pikkuse voi sdidukiiruse muutus,
mille jaoks pidurisiisteem on
projekteeritud seoses soojusmah-
tuvusega

Suurima soojusmahtuvuse muutus
>=10%

4.2.4.5.5 Pidurdustohusus — sei-
supidur

Suurim kalle, millel veeremi pai-
galhoidmiseks piisab ainult sei-
supidurist (kui veeremile on sei-
supidur paigaldatud)

kalde

Deklareeritud  suurima
muutus rohkem kui + 10 %

EI KOHALDATA
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2 Seotud peamine konstruktsioo- 3. Peamisi konstruktsiooniomadusi 4. Peamisi konstruktsiooniomadusi
1. KTK punke nioma dus /ppeamise d konstruktsioo- mdjutavad muudatused, mis ei ole mojutavad muudatused, mis liigita-

niomadused

liigitatud direktiivi (EL) 2016797
artikli 21 16ike 12 punkti a kohaselt

takse direktiivi (EL) 2016/797 artikli
21 loike 12 punkti a kohaselt

4.2.4.6.2. Rataste lohisemise vil-
timise siisteem

Rataste lohisemise viltimise siis-
teem

EI KOHALDATA

Rataste lohisemise viltimise siis-
teemi paigaldamine/eemaldamine

4.2.4.8.2 Magnetiline roopapidur

Magnetiline r66papidur

EI KOHALDATA

Magnetilise  r66papiduri  funkt-
siooni paigaldamine/eemaldamine

Magnetilise ro6papiduri kasuta-
mise takistamise vdimalus

EI KOHALDATA

Pidurite juhtimisseadme paigalda-
mine/eemaldamine, mis vdimal-
dab magnetilist ro6papidurit sisse-
vilja lillitada

4.2.4.8.3 Poorisvoolu roopapidur

Poorisvoolu rodpapidur

EI KOHALDATA

Poorisvoolu  réopapiduri  funkt-
siooni paigaldamine/eemaldamine

Poorisvoolu rodpapiduri kasuta-
mise takistamise vdimalus

EI KOHALDATA

Pidurite juhtimisseadme paigalda-
mine/eemaldamine, mis v&imal-
dab  poorisvoolu  rodpapidurit
sisse-vilja liilitada

4.2.6.1.1 Temperatuur

Temperatuurivahemik

Temperatuurivahemiku  muutus
(T1, T2, T3)

EI KOHALDATA

4.2.6.1.2 Lumi, jdi ja rahe

Lume, jdd ja rahe tingimused

Valitud lume-, jid- ja rahetingi-
muste vahemiku (nimivahemik
voi rasked tingimused) muutus

EI KOHALDATA

4.2.8.2.2 Kiitamine pinge- ja sa-
gedusvahemikus

Energiavarustussiisteem (pinge ja
sagedus)

EI KOHALDATA

Energiavarustussiisteemi
(te)[sagedus(t)e muutus

(vahelduvvool 25 kV-50 Hz, va-
helduvvool 15 kV-16,7 Hz, alalis-
vool 3 kV, alalisvool 1,5 kV, alalis-
vool 750 V, toiterdobas, muud)

pinge

4.2.8.2.3 Regeneratiivpidurdus
koos energia saatmisega kontaktd-
huliinile

Regeneratiivpidurdus

EI KOHALDATA

Regeneratiivpidurduse funktsiooni
paigaldamine/eemaldamine

Regeneratiivpiduri kasutamise ta-
kistamise voimalus (kui see on
paigaldatud)

Regeneratiivpiduri kasutamise ta-
kistamise vdimaluse paigaldami-
ne/eemaldamine

EI KOHALDATA

4.2.8.2.4 KontaktShuliinist ~voe-
tav suurim vdimsus ja voolutuge-
vus

Kohaldatav iiksnes elektriliste veere-
miiiksuste suhtes, mille voimsus on
suurem kui 2 MW

Voimsuse voi voolutugevuse pii-
ramise funktsioon

Paigaldatud/eemaldatud ~ v3im-
suse vOi voolutugevuse piiramise
funktsioon

EI KOHALDATA
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2 Seotud peamine konstruktsioo- 3. Peamisi konstruktsiooniomadusi 4. Peamisi konstruktsiooniomadusi
1. KTK punke nioma dus /ppeamise d konstruktsioo- mdjutavad muudatused, mis ei ole mojutavad muudatused, mis liigita-

niomadused

liigitatud direktiivi (EL) 2016797
artikli 21 16ike 12 punkti a kohaselt

takse direktiivi (EL) 2016/797 artikli
21 loike 12 punkti a kohaselt

4.2.8.2.5 Alalisvoolusiisteemide
suurim seisuaegne vool

Suurim seisuaegne vool ithe pan-
tograafi kohta iga alalisvoolusiis-
teemi puhul, mille kasutamiseks
veerem on varustatud

Suurima voolutugevuse véirtuse
muutus 50 A ilma KTKs kind-
laksmadratud piirvddrtust ileta-
mata

EI KOHALDATA

4.2.8.2.9.1.1 Kontaktliiniga kok-
kupuute kdrgus (veeremi tasand)

Pantograafi kontaktliiniga kokku-
puute kdrgus (ro6pa pealispinna
kohal)

Mehaanilist kontakti iihe kon-
taktliiniga vdimaldavajenam mit-
tevdimaldava kokkupuute kor-
guse muutus roobastee
tasapinnast moddetud korguse
vahemikus

4 800-6 500 mm
4 500-6 500 mm
5 550-6 800 mm
5 600-6 600 mm

EI KOHALDATA

4.2.8.2.9.2 Pantograafi kollekto-
ripea  geomeetria  (koostalitluse
komponendi tasand)

Pantograafi kollektoripea geo-
meetria

EI KOHALDATA

Pantograafi  kollektoripea  geo-
meetria muutus ttheks alapunkti-
des 4.2.8.2.9.2.1, 4.2.8.2.9.2.2
voi 4.2.8.2.9.2.3 mdidratletud tii-
biks voi ithest sellisest tiiiibist

4.2.8.2.9.4.2 Kontaktkinga ma- | Kontaktkinga materjal Uus kontaktking vastavalt punkti | El KOHALDATA
terjal 4.2.8.2.9.4.2 alapunktile 3
4.2.8.2.9.6 Pantograafi kontakt- | Keskmise kontaktjou kdver Pantograafi diinaamilise kiitu- | El KOHALDATA

joud ja diinaamiline kiitumine

mise uut hindamist eeldav muu-
tus

4.2.8.2.9.7 Pantograafide paigu-
tus (veeremi tasand)

Pantograafide arv ja kahe panto-
graafi lithim vahemaa

EI KOHALDATA

Kui kahe korvuti asetseva panto-
graafi vahemaa hinnatava veere-
miiiksuse piisivas vdi eelmédratud
koosseisus vihendatakse veeremi
eemaldamise teel

4.2.8.2.9.10 Pantograafi langeta-
mine (veeremi tasand)

Automaatne langetamisseade

Automaatse  langetamisseadme
funktsioon paigaldatud/eemalda-
tud

EI KOHALDATA

4.2.10.1 Uldosa ja kategooriad

Tuleohutuse kategooria

EI KOHALDATA

Tuleohutuse kategooria muutus

4.2.12.2 Ulddokumentatsioon —
liitkaitusega veeremiiiksuste arv

Liitkdituse puhul rongikoossei-
sude voi iihendatud vedurite
suurim arv

EI KOHALDATA

Liitkdituse puhul rongikoosseisude
voi tthendatud vedurite suurima
arvu muutus
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1. KTK punkt

2. Seotud peamine konstruktsioo-
niomadus/peamised konstruktsioo-
niomadused

3. Peamisi konstruktsiooniomadusi
mdjutavad muudatused, mis ei ole

liigitatud direktiivi (EL) 2016797

artikli 21 16ike 12 punkti a kohaselt

4. Peamisi konstruktsiooniomadusi

mojutavad muudatused, mis liigita-

takse direktiivi (EL) 2016/797 artikli
21 loike 12 punkti a kohaselt

4.2.12.2. Ulddokumentatsioon —
veeremiiiksuses olevate veeremite
arv

Ainult piisivkoosseisude puhul:

piisivkoosseisu moodustavad

veeremid

EI KOHALDATA

Piisivkoosseisu moodustavate vee-
remite arvu muutus

(*) Uhele jargmistest tingimustest vastav veerem loetakse kdigi rodbastee kalletega iihilduvaks:
— veerem, mida on hinnatud vastavalt standardile EN 14363:2016;

— veerem, mida on hinnatud vastavalt standardile EN 14363:2005 (mida on vdi ei ole muudetud dokumendiga ERA/TD/2012-17/INT) vdi vasta-
valt andmelehele UIC 518:2009, kui tulemus ei piirdu ainult ithe r66bastee kaldega;

— veerem, mida on hinnatud vastavalt standardile EN 14363:2005 (mida on voi ei ole muudetud tehnilise dokumendiga ERA/TD/2012-17/INT)
v0i andmelehele UIC 518:2009, mille tulemusena leiti, et ei ole vaja kohaldada ithe r66pakalde piirangut, ning mille puhul tegelikel ratta- ja
roopaprofiilidel pdhineva ratta ja roobastee kontakti katse uuesti hinnatud tingimused ning mdddetud roopmelaius nditavad vastavust standar-

dis EN 14363:2016 sitestatud ratta ja ro6bastee kokkupuutetingimuste nduetele.

Tabel 17b

Piiratud liikkumisvdimega inimesi kisitlevas KTKs sitestatud pohiparameetritega seotud peamised konstrukt-
siooniomadused

1. KTK punkt

2. Seotud peamine konstruktsioo-
niomadus/peamised konstruktsioo-
niomadused

3. Peamisi konstruktsiooniomadusi
mdjutavad muudatused, mis ei ole

liigitatud direktiivi (EL) 2016/797

artikli 21 16ike 12 punkti a kohaselt

4. Peamisi konstruktsiooniomadusi

mdjutavad muudatused, mis liigita-

takse direktiivi (EL) 2016/797 artikli
21 1dike 12 punkti a kohaselt

4.2.2.11 Transpordivahendisse si-
senemise ja sealt vdljumise ast-
mete asetus

Ooteplatvormide korgused, mille
jaoks veerem on projekteeritud

EI KOHALDATA

Muutus ooteplatvormide korgu-
ses, millega veerem tthildub

11)

teavitatud asutusel lubatud kasutada:

EU tiiiibi- vdi projektihindamissertifikaadi koostamiseks on muudatusi haldava iiksuse valitud

— algne EU tiiiibi- vdi projektihindamissertifikaat projekti nende osade suhtes, mida ei muudeta

voi mida muudetakse, kuid mis ei mdjuta allsiisteemi vastavust, kui tdend on veel kehtiv
(seitsmeaasta B-etapi perioodi jooksul);

— tiiendav EU tiiiibi- v&i projektihindamissertifikaat (millega muudetakse algset tdendit)

12)

vOi projektihindamissertifikaadiga, ajakohastatakse vastavalt.

13)

konstruktsiooni selliste muudetud osade puhul, mis mdjutavad allsiisteemi vastavust kdesoleva
KTK viimasele labivaadatud versioonile, mis kehtis sel ajal.

Igal juhul peab muudatusi haldav iiksus tagama, et tehnilisi dokumente, mis on seotud EU tiiiibi-

EU tiiiibi- voi projektihindamissertifikaadiga seotud ajakohastatud tehnilistele dokumentidele

osutatakse tehnilises dokumentatsioonis, mis on kaasas EU vastavustdendamise deklaratsiooniga,
mille on vilja andnud muudatusi haldav tiksus muudetud tiiiibile vastavaks tunnistatud veeremi
jaoks.

7.1.2.2a.

Erieeskirjad olemasolevale veeremile, mis ei ole hdlmatud EU vastavustdendamise

deklaratsiooniga, mille puhul veerem lubatakse esimest korda kasutusele vdtta enne
1. jaanuari 2015

1) Lisaks punktile 7.1.2.2 kohaldatakse jargmisi eeskirju sellise olemasoleva veeremi suhtes, mida on
esimest korda lubatud kasutusele votta enne 1. jaanuari 2015, kui muudatuse ulatus mdjutab

pohiparameetreid, mida EU deklaratsioon (kui see on olemas) ei holma.
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2) Vastavus kdesoleva KTK tehnilistele nouetele loetakse kindlaks tehtuks, kui pohiparameetrit
tdiustatakse KTKs kindlaks madratud toimivusnditajate suunas ja muudatusi haldav iiksus tdendab,
et vastavad olulised nduded on tdidetud ning ohutustase siilib v6i vdimaluse korral paraneb. Sel
juhul p&hjendab muudatusi haldav tiksus pdhjusi, miks KTKs kindlaks midratud toimivusnitajaid
ei tdidetud, vottes arvesse punkti 7.1.2.2 alapunkti 3. See pShjendus peab olema esitatud tehnilises
dokumentatsioonis, kui see on olemas, v3i veeremiiiksuse algsetes tehnilistes dokumentides.

3)  Alapunktis 2 sdtestatud erieeskirja ei kohaldata tabelites 17¢ ja 17d vastavalt artikli 21 15ike 12
punktile a liigitatud p&hiparameetrite muudatuste suhtes. Nende muudatuste puhul on vastavus
KTK nduetele kohustuslik.

Tabel 17¢

Pohiparameetrite muudatused, mille puhul vastavus KTK néuetele on kohustuslik sellise veeremi puhul, millel
ei ole EU tiiiibi- voi projektihindamissertifikaati

KTK punkt

Seotud peamine konstruktsiooniomadus/pea-
mised konstruktsiooniomadused

Peamisi konstruktsiooniomadusi mojutavad
muudatused, mis liigitatakse direktiivi (EL)
2016/797 artikli 21 16ike 12 punkti a kohaselt

4.2.3.1 Gabariidid

Vordlusprofiil

Selle vordlusprofiili muutus, millele veerem
vastab

4.2.3.3.1 Veeremi omadused rongituvas-
tussiisteemidega tihilduvuse tagamiseks

Uhilduvus rongituvastussiisteemidega

Teatatud iihilduvuse muutus seoses vihe-
malt ithega kolmest jargmisest rongituvas-
tussiisteemist:

— Réobastee vooluahelad
— Teljeloendurid

— Silmusahelal pdhinevad seadmed

4.2.3.3.2 Teljepukside seisundi jalgimine

Rongisisene tuvastussiisteem

Teatatud rongisisese tuvastussiisteemi pai-
galdamine/eemaldamine

4.2.3.5.2.1. Rattapaaride mehaanilised ja
geomeetrilised omadused

Rattapaari gabariit

Rattapaarile vastava roopmelaiuse muutus

4.2.3.5.2.3 Automaatselt muudetava ro6p-
melajusega siisteemid

Rattapaari gabariidi muutmise seade

Muutus roobastee gabariidis, millega ratta-
paar ithildub

4.2.8.2.3 Regeneratiivpidurdus koos ener-
gia saatmisega kontaktdhuliinile

Regeneratiivpidurdus

Regeneratiivpidurduse funktsiooni paigalda-
mine/eemaldamine

Tabel 17d

Piiratud liikumisvéimega inimeste juurdepdisu KTK pohiparameetrite muudatused, mille puhul KTK nduetele
vastavus on kohustuslik veeremi puhul, millel puudub EU tiiiibi- ja projektihindamissertifikaat

KTK punkt

Seotud peamine konstruktsiooniomadus/pea-
mised konstruktsiooniomadused

Peamisi konstruktsiooniomadusi mojutavad
muudatused, mis liigitatakse direktiivi (EL)
2016/797 artikli 21 16ike 12 punkti a kohaselt

4.2.2.11 Transpordivahendisse sisenemise
ja sealt valjumise astmete asetus

Ooteplatvormide korgused, mille jaoks
veerem on projekteeritud

Muutus ooteplatvormide korguses, millega
veerem ithildub
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7.1.2.2b. Erieeskirjad muudetud sdidukitele tehnoloogiliste uuenduste toimivuse ja tookindluse
katsetamiseks piiratud aja jooksul

1) Lisaks punktile 7.1.2.2 kohaldatakse jargmisi eeskirju iiksikute loa saanud veeremiiiksuste
muutmise korral tehnoloogiliste uuenduste toimivuse ja usaldusvidirsuse katsetamise eesmirgil
kindlaksmiiratud aja jooksul, mis ei ileta ithte aastat. Neid ei kohaldata, kui samasuguseid
muudatusi tehakse mitme veeremiiiksuse suhtes.

2) Vastavus kdesoleva KTK tehnilistele nduetele loetakse kindlaks tehtuks, kui pdhiparameetrit ei
muudeta vdi seda tdiustatakse KTKs kindlaks mdiratud toimivusniitajate suunas ja muudatusi
haldav iiksus tdendab, et vastavad olulised nduded on tdidetud ning ohutustase siilib vdi
voimaluse korral paraneb.

(*)  Komisjoni 4. aprilli 2018. aasta rakendusmdairus (EL) 2018/545, millega kehtestatakse raudteeveeremile ja
raudteeveeremi tiiiibile loa andmise menetluse praktiline kord vastavalt Euroopa Parlamendi ja ndukogu
direktiivile (EL) 2016/797 (ELT L 90, 6.4.2018, Ik 66).

(**) Komisjoni 9. novembri 2010. aasta otsus 2010/713[EL, mis kisitleb Euroopa Parlamendi ja ndukogu
direktiivi 2008/57/EU alusel vastu vdetud koostalitluse tehnilistes kirjeldustes kasutatavaid vastavushindamise,
kasutuskolblikkuse hindamise ja EU vastavustdendamise menetluse mooduleid (ELT L 319, 4.12.2010, Ik 1).

(***) Komisjoni 18. novembri 2014. aasta mdirus (EL) nr 1300/2014, milles késitletakse koostalitluse tehnilist
kirjeldust seoses puuetega ja piiratud litkumisvGimega inimestele juurdepddsuvdimaluste tagamisega Euroopa
Liidu raudteesiisteemis (ELT L 356, 12.12.2014, lk 110).

84) Punkti 7.1.3 pealkiri ,Tiiiibi- v3i projektihindamissertifikaatidega seotud eeskirjad” asendatakse pealkirjaga ,EU tiliibi- vdi
projektihindamissertifikaatidega seotud eeskirjad:“.

85) Punkt 7.1.3.1 asendatakse jargmisega:
,7.1.3.1. Veeremi allsiisteem

1) Kéesolevas punktis kisitletakse veeremi tiiiipi (kdesolevas KTKs veeremiiiksuse tiiiip), mis on
mairatletud direktiivi (EL) 2016/797 artikli 2 punktis 26 ning mille suhtes kohaldatakse kaesoleva
KTK punkti 6.2 kohast EU tiiiibi vdi projekti vastavustdendamise menetlust. Seda kohaldatakse ka
EU tiiiibi vdi projekti vastavustdendamise menetluse suhtes miira KTK (komisjoni mairus (EL)
nr 1304/2014 (*) ja piiratud liikumisvdimega inimeste juurdepddsu KTK (midrus (EL)
nr 1300/2014) kohaselt, milles osutatakse kiesolevale KTK-le seoses vedureid ja reisijateveoveeremit
hoélmava kohaldamisalaga.

2) EU tiiiibi- vdi projektihindamisega seotud KTK kohase hindamise alus on kindlaks méératud
kiesoleva KTK H liite veergudes 2 ja 3 ,Projekti ekspertiis“ ja ,Tiiiibikatsetus®.

A-etapp

3)  A-etapp algab siis, kui taotleja on nimetanud teavitatud asutuse, kes vastutab EU vastavustdendamise
eest, ning 16peb siis, kui EU tiiiibi- voi projektihindamissertifikaat vilja antakse.

4) Tiiibi KTK-kohane hindamisalus mairatakse kindlaks A-etapi perioodiks, mis kestab kuni seitse
aastat. Teavitatud asutuse kasutatav EU vastavustdendamise hindamisalus A-etapi perioodi jooksul ei
muutu.

5) Kui kdesoleva KTK vdi mira KTK voi piiratud liikumisvoimega inimeste juurdepddsu KTK
labivaadatud versioon joustub A-etapi perioodi jooksul, on lubatud (kuid mitte kohustuslik)
kasutada libivaadatud versiooni kas tdies mahus voi konkreetsete punktide kaupa, kui KTKde
labivaatamisel ei ole sonaselgelt ette nihtud teisiti. Juhul kui kohaldatakse iiksnes muudetud
versiooni konkreetseid punkte, peab taotleja pohjendama ja dokumenteerima, et siilib kohaldatavate
nduete terviklikkus, ning teavitatud asutus peab selle heaks kiitma.

B-etapp
6) B-etapi perioodi puhul on EU tiiiibi- vdi projektihindamissertifikaadi kehtivusaeg méératud kindlaks

parast seda, kui teavitatud asutus on selle vilja andnud. Selle aja jooksul vodidakse iiksustele
viljastada EU tdendeid tiiiibile vastavuse pdhjal.
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7)  EU tiiiibi- voi projektihindamissertifikaat kehtib allsiisteemi puhul alates selle viljaandmise
kuupievast seitsmeaastase B-ctapi perioodi jooksul isegi siis, kui joustub kiesoleva KTK v&i miira
KTK voi piiratud lilkumisvéimega inimeste juurdepddsu KTK libivaadatud versioon, kui kdnealuste
KTKde ldbivaatamisel ei ole sdnaselgelt ette nihtud teisiti. Kdnealuse kehtivusaja jooksul on lubatud
turule lasta sama tiiiipi uus veerem EU vastavustdendamise deklaratsiooni alusel, osutades tiiiibi
vastavustdendamise sertifikaadile.

(*) Komisjoni 26. novembri 2014. aasta maarus (EL) nr 1304/2014 iileeuroopalise raudteesiisteemi allsiisteemi
,veerem — mira“ koostalitluse tehnilise kirjelduse kohta, millega muudetakse otsust 2008/232EU ja
tunnistatakse kehtetuks otsus 2011/229/EL (ELT L 356, 12.12.2014, k 421).“

86) Punkti 7.2 muudetakse jargmiselt:
a) viide ,direktiivi 2008/57/EU artiklis 34“ asendatakse viitega ,direktiivi (EL) 2016/797 artiklis 48

b) tekst ,direktiivi 2008/57/EU artiklile 35 ja komisjoni rakendusotsusele 2011/665/EL* asendatakse tekstiga
,direktiivi (EL) 2016/797 artiklile 48 ja komisjoni rakendusmiirusele (EL) 2019/777 (¥).

(*) Komisjoni 16. mai 2019. aasta rakendusmdirus (EL) 2019/777, milles kisitletakse raudteetaristuregistri
ithtseid tehnilisi kirjeldusi ja millega tunnistatakse kehtetuks rakendusotsus 2014/880/EL (ELT L 139 I,
27.5.2019, Ik 312)

87) Punkti 7.3.1 alapunkt 2 asendatakse jirgmisega:
,2) Need erijjuhtumid liigitatakse jargmiselt:
— P-juhtumid: pisivad juhtumid;

— AO: ajutised tihtajatud juhtumid, mille eesmirgiks olevasse siisteemi lisamise kuupdev tuleb veel kindlaks
mdadrata;

— Al-juhtumid: ajutised juhtumid, mis lisatakse eesmargiks olevasse siisteemi 31. detsembriks 2025;
— A2-juhtumid: ajutised juhtumid, mis lisatakse eesmirgiks olevasse siisteemi 31. detsembriks 2035.

Koik erijuhtumid ja nende asjakohased kuupdevad vaadatakse KTK tulevaste labivaatamiste kdigus uuesti labi,
et piirata nende tehnilist ja geograafilist kohaldamisala, vottes aluseks hinnangu, mis on antud nende moéju
kohta ohutusele, koostalitlusele, piiriiilestele teenustele, TEN-T koridoridele ning nende siilitamise voi
korvaldamise praktilise ja majandusliku moju kohta. Erilist tdhelepanu pooratakse ELi rahaliste vahendite
kittesaadavusele.

Erijuhtumid piirduvad marsruudi vdi vorguga, kus need on rangelt vajalikud ja kus neid vOetakse arvesse
marsruudi ithilduvuse menetluste kaudu.”

88) Punkti 7.3.1 alapunkti 5 alla lisatakse uus alapunkt 6 jargmises sdnastuses:

,0) Kui kdesoleva KTK punktis 5.3 koostalitluse komponendina mdiratletud komponendi suhtes kohaldatakse
erijuhtu, tuleb vastavushindamine teha vastavalt punkti 6.1.1 alapunktile 3.

89) Punktist 7.3.2.3 jdetakse vilja jargmine tekst:
,Portugali erijuhtum (P-juhtum)

Portugali (1 668 mm roopmelaiusega) vorgus kditamiseks ettendhtud veeremiiiksuste puhul, mille teljepukside
seisundit jalgitakse raudteeddrsete seadmetega, peab teeddrsetele teljepuksi iilekuumenemise detektoritele
takistamatult ndhtav sihtala ning selle asend sdiduki keskjoone suhtes olema jirgmine:

— YTA =1 000 mm (sihtala keskkoha kiilgsuunaline asend sdiduki keskjoone suhtes);

— WTA = 65 mm (sihtala kiilgsuunaline laius);
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— LTA > 100 mm (sihtala pikisuunaline pikkus);
— YPZ =1 000 mm (keelutsooni keskkoha kiilgsuunaline asend sdiduki keskjoone suhtes);
— WPZ > 115 mm (keelutsooni kiilgsuunaline laius);

— LPZ > 500 mm (keelutsooni pikisuunaline pikkus).

Hispaania erijuhtum (P-juhtum)

Hispaania (1 668 mm roopmelaiusega) vorgus kasutamiseks ettendhtud veeremi puhul, mille teljepukside seisundit
jalgitakse raudteedirsete seadmetega, peab raudteeddrsete seadmete jaoks ndhtav tsoon vastama standardi EN
15437-1:2009 punktides 5.1 ja 5.2 esitatud ala madratlusele, kasutades seal esitatud vairtuste asemel jargmisi
vaartusi:

— YTA =1 176 + 10 mm (sihtala keskkoha kiilgsuunaline asend sdiduki keskjoone suhtes);

— WTA > 55 mm (sihtala kiilgsuunaline laius);

— LTA > 100 mm (sihtala pikisuunaline pikkus);

— YPZ =1 176 + 10 mm (keelutsooni keskkoha kiilgsuunaline asend sdiduki keskjoone suhtes);

— WPZ > 110 mm (keelutsooni kiilgsuunaline laius);

— LPZ > 500 mm (keelutsooni pikisuunaline pikkus).
90) Punktis 7.3.2.3 asendatakse tekst ,Rootsi erijuhtum (A-juhtum)“ tekstiga ,Rootsi erijjuhtum (Al-§juhtum)“.
91) Punkt 7.3.2.4 asendatakse jirgmisega:

,7.3.2.4. Kdveral roobasteel roobastelt mahajooksmise viltimine (alapunkt 4.2.3.4.1)

Uhendkuningriigi (Suurbritannia) erijuhtum (P-juhtum)

Kdigi veeremiiiksuste ja juhtumite puhul on lubatud kasutada standardi EN 14363:2016 punktis
6.1.5.3.1 esitatud meetodit 3.

Kiesoleva erijuhuga ei takistata KTK nduetele vastava veeremi juurdepdisu riiklikule vorgustikule.
92) Punkt 7.3.2.5 asendatakse jargmisega:
,7.3.2.5. Diinaamiline kditumine sdidu ajal (alapunktid 4.2.3.4.2, 6.2.3.4)
Soome erijuhtum (P-juhtum)

Jargmisi muudatusi, mis tehakse KTK sitetesse sdidudiinaamilise kditumise kohta, kohaldatakse sdidukite
suhtes, mis on ette nahtud kiitamiseks itksnes Soome 1 524 mm roopmelaiusega vorgus:

— katsetsooni 4 ei kohaldata sdidudiinaamilise kditumise katsetamise suhtes;

— katsetsooni 3 koigi teeldikude keskmine kurviraadius peab sdidudiinaamilise kditumise katsetamise
korral olema 550 + 50 m;

— soidudiinaamilist kaitumist késitlevate katsetuste puhul peavad roobastee kvaliteedi parameetrid
olema koosk®dlas suunistega RATO 13 (roobastee kontroll);

— modtmismeetodid vastavad standardile EN 13848:2003+A1.

lirimaa ja Uhendkuningriigi erijuhtum P6hja-lirimaa jaoks (P-juhtum)

Olemasoleva vorguga tehnilise thilduvuse tagamiseks on séidudiinaamilise kaitumise hindamiseks
lubatud kasutada teavitatud siseriiklikke tehnilisi eeskirju.
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Hispaania erijuhtum (P-juhtum)

1 668 mm roopmelaiusega siisteemis kasutamiseks ettenihtud veeremi puhul kasutatakse kvaasistaatilise
suunava jou Ygst piirvdartuse hindamiseks kurviraadiuste vahemikku.

250 m < Rm < 400 m.

Piirvddrtus on (Yqst)lim = 66 kN.

Standardi EN 14363:2016 punkti 7.6.3.2.6 alapunktile 2 vastava raadiuse Rm = 350 m hinnangulise
védrtuse normaliseerimiseks asendatakse valem ,Ya,nf,gst = Ya,f,qst — (10 500 m/Rm — 30) kN“ valemiga
,Yanf,gst = Yaf,gst — (11 550 m/Rm — 33) kN*.

Vilisroopa korgenduse puudujddgi véirtusi saab kohandada 1 668 mm r66pmelaiuse jaoks, korrutades
vastavad 1 435 mm parameetri vddrtused jargmise teisendusteguriga: 1733/1500.

Uhendkuningriigi (Suurbritannia) erijuhtum (Pjuhtum)

Olemasoleva vorguga tehnilise {thilduvuse tagamiseks on lubatud kasutada siseriiklikke tehnilisi eeskirju,
millega muudetakse standardi EN 14363 ndudeid ja millest on teavitatud sdidudiinaamilise kditumise
eesmargil. Kdesoleva erijuhuga ei takistata KTK nduetele vastava veeremi juurdepdisu riiklikule
vorgustikule.”

93) Punktis 7.3.2.6 asendatakse tabel 21 jargmise tabeliga:
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Nimet Ratta 1abimoot D Miinimumvéirtus Maksimumviartus
Jvimetus (mm) (mm) (mm)
Rummu laius (By) (BURR véidrtus maksi- | 690 <D <1 016 137 139
maalselt 5 mm)
g Rattaharja paksus (S,) 690 <D <1016 26 33
o
3
— | Rattaharja korgus (S,) 690 <D <1016 28 38
Rattaharja kant (qg) 690 <D <1016 6,5 —
94) Punktis 7.3.2.6 asendatakse tabel 22 jargmise tabeliga:
Nimet Ratta 1dbimddt D Miinimumvéirtus Maksimumvaartus
»NImetus (mm) (mm) (mm)
Kaugus esikiiljest esikiiljeni (SR) 690<D <1016 1573 15933
SR = AR+Sd, vasak+Sd, parem
Kaugus tagakiiljest tagakiiljeni (AR) 690 <D <1016 1521 15273
g | Rummu laius (BR) 690 <D <1016 127 139
E (BURR véirtus maksimaalselt 5 mm)
3
Rattaharja paksus (Sd) 690 <D <1016 24 33
Rattaharja korgus (S,) 690 <D <1016 28 38
Rattaharja kant (qp) 690<D <1016 6,5 —*.
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95) Punktis 7.3.2.6 tabeli 22 all olev tekst ,Hispaania erijuhtum (P-juhtum)“ asendatakse tekstiga ,Hispaania
erijuhtum 1 668 mm rodpmelaiuse puhul (P-juhtum)“.

96) Punkti 7.3.2.6 jarele lisatakse uus punkt 7.3.2.6a jirgmises sdnastuses:
,7.3.2.6a. Roobastee vihim kdverusraadius (4.2.3.6)
lirimaa erijuhtum (P-juhtum)

1 600 mm roopmelaiusega siisteemi puhul on ldbitava roobastee vahim koverusraadius koikide
veeremiiiksuste puhul 105 m.

97) Punktis 7.3.2.10 asendatakse tekst ,alapunktis 7.4.2.8.1“ tekstiga ,alapunktis 7.4.2.9.1°
98) Punkti 7.3.2.11 muudetakse jargmiselt:
— tekst ,Eesti erjjuhtum (A-juhtum) asendatakse tekstiga ,Eesti erjjuhtum (Al-juhtum)®;
— tekst ,Prantsusmaa erijuhtum (A-juhtum)” asendatakse tekstiga ,Prantsusmaa erijuhtum (A2-juhtum);
— tekst ,Liti erijuhtum (A-juhtum)” asendatakse tekstiga ,Liti erijuhtum (A1-juhtum).
99) Punktis 7.3.2.11 asendatakse tekst ,alapunktis 7.4.2.3.1“ tekstiga ,alapunktis 7.4.2.4.1“
100) Punktis 7.3.2.12 asendatakse tekst ,,(A-juhtum)“ tekstiga ,(A1-juhtum)*.
101) Punkti 7.3.2.14 muudetakse jargmiselt:
— tekst ,Horvaatia erijuhtum (A-juhtum)” asendatakse tekstiga ,Horvaatia erijuhtum (A1-juhtum);
— tekst ,Soome erjjuhtum (A-juhtum)“ asendatakse tekstiga ,Soome erijuhtum (A1-juhtum)
— tekst ,Prantsusmaa erijuhtum (A-juhtum)” asendatakse tekstiga ,Prantsusmaa erijuhtum (A2-juhtum);
— tekst ,Itaalia erjjuhtum (A-juhtum)“ asendatakse tekstiga ,ltaalia erijuhtum (AO-juhtum)®
— tekst ,Portugali erijjuhtum (A-juhtum)“ asendatakse tekstiga ,Portugali erjjuhtum (AO-juhtum)*
— tekst ,Sloveenia erijuhtum (A-juhtum)” asendatakse tekstiga ,Sloveenia erijuhtum (AO-juhtum);
— tekst ,Rootsi erijuhtum (A-juhtum) asendatakse tekstiga ,Rootsi erjjuhtum (A1l-juhtum)”.
102) Punkti 7.3.2.16 muudetakse jargmiselt:
— tekst ,Prantsusmaa erijuhtum (A-juhtum)” asendatakse tekstiga ,Prantsusmaa erijuhtum (A2-juhtum);
— tekst ,Rootsi erijuhtum (A-juhtum)” asendatakse tekstiga ,Rootsi erjjuhtum (A1-juhtum)®.
103) Punktis 7.3.2.20 asendatakse tekst ,Itaalia erjjuhtum (A-juhtum)“ tekstiga ,Itaalia erijuhtum (AO-juhtum)”.
104) Punkti 7.3.2.20 lisatakse jargmine 16ik:
»Libivaatamisklausel

Liikmesriigid peavad hiljemalt 31. juuliks 2025 esitama komisjonile aruande eespool nimetatud tdiendavate
tehniliste kirjelduste voimalike alternatiivide kohta, et korvaldada voi maérkimisvéirselt vihendada tunnelite
KTKdele mittevastavusest tingitud piiranguid veeremile.“

105) Punktis 7.3.2.21 asendatakse tekst ,Kanalitunneli erijuhtum (A-juhtum) tekstiga ,Kanalitunneli erijuhtum (P-
juhtum)*.
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106) Punkti 7.3.2.26 alla lisatakse uus punkt 7.3.2.27 jargmises sGnastuses:
,7.3.2.27. Eeskirjad nii veeremi kui ka veeremi tiiiitbi muudatuste haldamiseks (7.1.2.2)
Uhendkuningriigi (Suurbritannia) erijuhtum (P-juhtum)

Mis tahes muudatused veeremiiiksuse kontuuris, nagu see on kindlaks mairatud riiklikes tehnilistes
eeskirjades, millest on teatatud gabariitidega seoses (nt nagu on kirjeldatud dokumendis RIS-2773-RST),
liigitatakse komisjoni rakendusméaruse (EL) 2018/545 artikli 15 I6ike 1 punkti c¢ kohaselt, mitte
direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 16ike 12 punkti a kohaselt.

107) Punkti 7.5.1.2 alla lisatakse uus punkt 7.5.1.3 jirgmises sdnastuses:
,7.5.1.3. Aerodiinaamiline mdju ballastalusel paiknevatele ro6basteedele (alapunkt 4.2.6.2.5)

Ballastalusel paiknevatele roobasteedele avalduva aerodiinaamilise mdoju nduded on kehtestatud
veeremiiiksuste jaoks, mille suurim valmistajakiirus on iile 250 kmj/h.

Kuna praegune tehnika tase ei vdimalda kehtestada thtlustatud nduet ega hindamismetoodikat,
voimaldab KTK kohaldada siseriiklikke eeskirju.

See tuleb ldbi vaadata, et arvesse votta jargmist:
— ballastiheite juhtumite analiiiis ja vastav mdju ohutusele (kui on);
— ELis kohaldatava ihtlustatud kulutéhusa metoodika viljatootamine.
108) Punkti 7.5.2.1 alla lisatakse uus punkt 7.5.2.2 jirgmises sdnastuses:
,7.5.2.2. Turule laskmise loa andmise tingimused, mis ei ole piiratud konkreetsete vorgustikega

Vedurite ja reisivagunite vaba litkumise holbustamiseks on ERA 17. detsembri 2015. aasta soovituse
ERA-REC-111-2015-REC koostamise kdigus vilja tootatud turule laskmise loa andmise tingimused, mis
ei ole piiratud konkreetsete vorgustikega.

Neid sitteid tuleks edasi arendada, et kohandada neid direktiiviga (EL) 2016/797 ja vétta arvesse
siseriiklike tehniliste eeskirjade korrastamist, keskendudes eelkdige reisivagunitele.”

109) Punkti 7.5.2.2 alla lisatakse uus punkt 7.5.2.3 jirgmises sdnastuses:

,7.5.2.3. Kasutusala laiendamise eeskirjad sellise olemasoleva veeremi puhul, mis ei ole
hélmatud EU vastavustdendamise deklaratsiooniga

Vastavalt direktiivi (EL) 2016797 artikli 54 1digetele 2 ja 3 antakse enne 15. juunit 2016 kasutuse-
levotuloa saanud veeremiitksustele direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 kohane turule laskmise luba, et
neid oleks vdimalik kiitada {ihes vdi mitmes sellises vorgustikus, mida neile vilja antud luba veel ei
holma. Seega peavad sellised veeremiiiksused vastama kdesoleva KTK nduetele voi nende puhul peab
vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 artikli 7 16ikele 1 olema lubatud jdtta kiesolev KTK kohaldamata.

Selleks et holbustada veeremiiiksuste vaba liikumist, tootatakse vilja sitted, millega ndhakse ette, millist
paindlikkust voiks voimaldada sellistele veeremiiiksustele ning ka veeremiiiksustele, mille jaoks ei ole vaja
luba, seoses KTK nduete tditmisega, tdites samas olulised nduded, siilitades asjakohase ohutustaseme ja
parandades seda, kui see on mdistlikult teostatav.”

110) Punkti 7.5.3.1 muudetakse jargmiselt:
a) viide ,direktiivis 2008/57[EU* asendatakse viitega ,direktiivis (EL) 2016/797*;

b) tekst ,direktiivi 2008/57[EU artikli 17 kohaselt komisjonile teatamisega vdi sama direktiivi artiklis 35 osutatud
taristuregistri kaudu* asendatakse tekstiga ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 14 kohaselt komisjonile teatamisega
vOi sama direktiivi artiklis 49 osutatud taristuregistri kaudu®.
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111) 7. peatiikile jirgnevas loetelus ,LIITED“ asendatakse tekst ,A liide. Puhvrid ja kruvisidurisiisteem* tekstiga ,A liide.
Vilja jaetud*.

112) A liite tekst asendatakse jargmisega: ,Vilja jaetud.”
113) C liite punkt C.3 asendatakse jirgmisega:
,C.3. Diinaamiline kiitumine sdidu ajal

Soiduomaduste kindlaksmadramiseks on lubatud kasutada sdidukatsetusi voi viidet sarnasele tiiiibikinnitust
omavale masinale vastavalt kdesoleva KTK alapunktile 4.2.3.4.2 voi simulatsiooni.

Taiendavalt kohaldatakse jargmisi kdrvalekaldeid J-1 lisa viites 16 osutatud kirjeldusest:
— katsetuse aluseks peab alati olema seda tiiiipi masinate puhul kasutatav lihtsustatud meetod;

— kui J-1 lisa viites 16 osutatud kirjelduse kohased sdidukatsetused tehakse uue rattaprofiiliga, kehtivad
need kuni 50 000 km labisdiduni. Pirast 50 000 km ldbimist tuleb

— rattad uuesti profileerida

— voi arvutada kulunud profiili koonilisuse ekvivalent ning veenduda, et see ei erine J-1 lisa viites 16
osutatud kirjelduse kohase katsetuse tulemusel saadud vaartusest rohkem kui 50 % (suurim erinevus
0,05);

— voi viia kulunud rattaprofiiliga labi uus J-1 lisa viites 16 osutatud kirjelduse kohane katsetus;

— dildjuhul ei ole kdiguosa omaduste parameetrite kindlaksmédaramiseks vaja teha J-1 lisa viites 16 osutatud
kirjelduse alapunkti 5.3.1 kohaseid statsionaarseid katsetusi;

— kui masin ise ei suuda ndutavat katsekiirust saavutada, tuleb masinat katsetuste ajal vedada.

Soidukiitumise kontrollimiseks voib kasutada J-1 lisa viites 16 osutatud kirjelduses kirjeldatud katsetuste
simulatsiooni (eespool nimetatud eranditega), kui on olemas representatiivse rocbastee ja masina
tootingimuste valideeritud mudel.

Soiduomaduste simulatsiooniks kasutatava masina mudelit tuleb kontrollida, vorreldes mudeliga saadud
tulemusi sdidukatsetuste tulemustega, kui kasutatakse samu roobastee omadusi.

Kontrollitud mudel on simulatsioonimudel, mida on kontrollitud tegeliku sdidukatsetusega, mis avaldab
vedrustusele piisavalt koormust, ning mille korral sdidukatsetuse tulemuste ja simulatsioonimudeli abil
saadud ennustused sama katsetee suhtes on iiksteisega viga sarnased.”

114) H liide asendatakse jargmisega:
LH liide
Veeremi allsiisteemi hindamine

H.1 Kohaldamisala

Kiesolevas liites kisitletakse veeremi allsiisteemi vastavushindamist.

H.2 Omadused ja moodulid

Need allsiisteemi omadused, mida eri projekteerimis-, arendus- ja tootmisetappides hinnatakse, on tihistatud
tabelis H.1 mirkega X. Tabeli H.1 neljandas veerus olev rist nditab, et vastavate omaduste kontrollimiseks
tuleb katsetada iga iiksikut allsiisteemi.
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Tabel H.1
Veeremi allsiisteemi hindamine
1 2 3 4 5
Projekteerimis- ja arenduse- T .
. . s tapp OOMISELAPP | gonkreetne
Hindamisele kuuluvad omadused, nagu on tidpsustatud hi :
p . indamisme-
kdesoleva KTK punktis 4.2 Proiekti .
rojekti o Korraline netlus
. Tiiiibikatsetus
ekspertiis katsetus
Veeremi allsiisteemi element Punkt Punkt

Konstruktsioon ja mehaanilised |4.2.2
osad
Sisemine haakeseadis 42222 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Otsahaakeseadis 42223 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Koostalitluse komponent — auto- |5.3.1 X X X —
maatne keskpuhversidur
Koostalitluse komponent — ma- |5.3.2 X X X —
nuaalne otsahaakeseadis
Pidstetoode haakeseadis 42224 X X ei kohaldata | —
Koostalitluse komponent — paiste- | 5.3.3 X X X
t66de haakeseadis
Haakimistoodeks vajalik tootajate | 4.2.2.2.5 X X ei kohaldata | —
juurdepids
Labikdigud 4223 X X ei kohaldata | —
Soiduki konstruktsiooni tugevus 4.2.2.4 X X ei kohaldata | —
Passiivne ohutus 4.2.2.5 X X ei kohaldata | —
Tostmine 42.2.6 X X ei kohaldata | —
Seadmete kinnitamine vaguni kons- | 4.2.2.7 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
truktsiooni kiilge
Personali- ja kaubaruumide uksed |4.2.2.8 X X ei kohaldata | —
Klaasi mehaanilised omadused 4.2.2.9 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Koormustingimused ja kaalutud |4.2.2.10 X X X 6.2.3.1
mass
Vastastoime roobasteega ja gaba- |4.2.3
riidid
Gabariidid 4.2.3.1 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Rattakoormus 4.2.3.2.2 X X ei kohaldata |6.2.3.2
Veeremi omadused rongituvastus- |4.2.3.3.1 X X X —
siisteemidega  iihilduvuse tagami-
seks
Teljepukside seisundi jalgimine 4.2.3.3.2 X X ei kohaldata | —
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1 2 3 4 5
Projekteerimis- ja arenduse- T .
. . . tapp OOMMISERPP | ¥ onkreetne
Hindamisele kuuluvad omadused, nagu on tdpsustatud . .
- . hindamisme-
kédesoleva KTK punktis 4.2 Proiekti .
rojekti o Korraline netlus
. Tiiibikatsetus
ekspertiis katsetus
Veeremi allsiisteemi element Punkt Punkt

Kdveral roobasteel rodbastelt ma- | 4.2.3.4.1 X X ei kohaldata |6.2.3.3
hajooksmise valtimine
Nouded soidudiinaamilisele kiitu- | 4.2.3.4.2 a) X X ei kohaldata | 6.2.3.4
misele
Aktiivsiisteemid — ohutusnduded 4.2.3.4.2b) X ei kohaldata | ei kohaldata | 6.2.3.5
Soiduohutuse piirvéddrtused 4.2.3.4.2.1 X X ei kohaldata |6.2.3.4
Roobastee koormamise piirvairtu- | 4.2.3.4.2.2 X X ei kohaldata |6.2.3.4
sed
Koonilisuse ekvivalent 42343 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Uute rattaprofiilide —arvutuslikud |4.2.3.4.3.1 X ei kohaldata | ei kohaldata | 6.2.3.6
véddrtused
Rattapaaride koonilisuse ekviva- |4.2.3.4.3.2 X —
lendi kiitusvdartused
Poordvankri raami konstruktsioon | 4.2.3.5.1 X X. ei kohaldata | —
Rattapaaride mehaanilised ja geo- |4.2.3.5.2.1 X X X 6.2.3.7
meetrilised omadused
Rataste mehaanilised ja geomeetrili- | 4.2.3.5.2.2 X X X —
sed omadused
Rattad (koostalitluse komponent) 5.3.2 X X X 6.1.3.1
Automaatselt muudetava ro6pme- | 4.2.3.5.3 X X X 6.2.3.7a
laiusega siisteemid
Automaatselt muudetava r60pme- | 5.3.4a X X X 6.1.3.1a
laiusega stisteemid  (koostalitluse
komponent)
Roobastee vihim koverusraadius 4.2.3.6 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Rattakaitsed 4.2.3.7 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Pidurisiisteem 424
Funktsionaalsed nduded 42421 X X ei kohaldata | —
Ohutusnduded 42422 X ei kohaldata | ei kohaldata | 6.2.3.5
Pidurististeemi tiiiip 4.2.43 X X ei kohaldata | —
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1 2 3 4 5
Projekteerimis- ja arenduse- Tootmisetapp
Hindamisele kuuluvad omadused, nagu on tdpsustatud tapp Konkrgetne
- : hindamisme-
kédesoleva KTK punktis 4.2 Proiekti .
rojekti o Korraline netlus
. Tiiibikatsetus
ekspertiis katsetus
Veeremi allsiisteemi element Punkt Punkt

Pidurduskisklus 4.2.4.4
Hédapidurdus 4.2.4.4.1 X X X —
Soidupidurdus 4.2.4.4.2 X X X —
Otsese pidurduse kisklus 42443 X X X —
Diinaamilise pidurduse kasklus 4.2.4.44 X X ei kohaldata | —
Seisupidurduskasklus 4.2.4.4.5 X X X —
Pidurdustdhusus 4.24.5
Uldnduded 4.2.4.5.1 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Hadapidurdus 4.2.4.5.2 X X X 6.2.3.8
Soidupidurdus 42453 X X X 6.2.3.9
Soojusmahtuvusega seotud arvutu- | 4.2.4.5.4 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
sed
Seisupidur 4.2.4.5.5 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Ratta ja roobastee haardeprofiili |4.2.4.6.1 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
vaartus
Rataste lohisemise viltimise siis- | 4.2.4.6.2 X X ei kohaldata |6.2.3.10
teem
Rataste lohisemise viltimise siis- | 5.3.5 X X X 6.1.3.2
teem (koostalitluse komponent)
Liidesed veosiisteemiga — veosiistee- | 4.2.4.7 X X X —
miga ithendatud pidurisiisteemid
(elektrilised, hiidrodiinaamilised)
Haardumistingimustest ~ soltu- | 4.2.4.8
matu pidurisiisteem
Uldist 42.4.8.1. X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Magnetiline r66papidur 4.2.4.8.2. X X ei kohaldata | —
Poorisvoolu roopapidur 4.2.4.8.3 X X ei kohaldata | —
Piduri oleku ja rikke niitaja 4.2.4.9 X X X —
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1 2 3 4 5
Projekteerimis- ja arenduse- Tootmisetapp
Hindamisele kuuluvad omadused, nagu on tdpsustatud tapp Konkrgetne
- : hindamisme-
kédesoleva KTK punktis 4.2 Proiekti .
rojekti o Korraline netlus
K . Tiiibikatsetus
ekspertiis katsetus
Veeremi allsiisteemi element Punkt Punkt
Nouded piduritele paistetoode kor- | 4.2.4.10 X X ei kohaldata | —
ral
Reisijatega seotud punktid 4.2.5
Sanitaarsiisteemid 4.2.5.1 X ei kohaldata | ei kohaldata |6.2.3.11
Helisignaal-sidesiisteem 4.2.5.2 X X X —
Reisijate hdiresignaal 4.2.5.3 X X X —
Reisijate hiiresignaal — ohutusnou- |4.2.5.3 X ei kohaldata | ei kohaldata |6.2.3.5
ded
Sideseadmed reisijatele 4.2.5.4 X X X —
Vilisuksed: vaguni sisse- ja vilja- [4.2.5.5 X X X —
pdas
Vilisuksed — ohutusnduded 4.2.5.5 X ei kohaldata | ei kohaldata |6.2.3.5
Vilisuksesiisteemi konstruktsioon  |4.2.5.6 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Veeremiiiksuste vahelised uksed 4257 X X ei kohaldata | —
Sisedhu kvaliteet 4.25.8 X ei kohaldata | ei kohaldata |6.2.3.12
Kere kiilgaknad 4259 X —
Keskkonnatingimused ja aerodii- |4.2.6
naamilised mdjurid
Keskkonnatingimused 4.2.6.1
Temperatuur 4.2.6.1.1 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
X ()
Lumi, jad ja rahe 4.2.6.1.2 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
X (1)
(") Tuubikatsetus, kui taotleja on
selle ette ndinud ja vastavalt
taotleja maaratlusele.

Aerodiinaamilised mojurid 4.2.6.2
Ohukeeriste mdju perroonil asuva- | 4.2.6.2.1 X X ei kohaldata |6.2.3.13

tele reisijatele ja roGbastee kdrval
asuvatele toolistele
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1 2 3 4 5
Projekteerimis- ja arenduse- Tootmisetapp
Hindamisele kuuluvad omadused, nagu on tdpsustatud tapp Konkrgetne
- ; hindamisme-
kiesoleva KTK punktis 4.2 Proiekti .
rojekti o Korraline netlus
. Tiiibikatsetus
ekspertiis katsetus

Veeremi allsiisteemi element Punkt Punkt
Rongi esiotsa rdhuimpulss 4.2.6.2.2 X X ei kohaldata |6.2.3.14
Maksimaalne 6hurdhu koéikumine |4.2.6.2.3 X X ei kohaldata |6.2.3.15
tunnelites
Kiilgtuul 4.2.6.2.4 X ei kohaldata | ei kohaldata |6.2.3.16
Vilistuled ning visuaalsed ja heli- | 4.2.7
lised hoiatusseadmed
Vilised esi- ja tagatuled 4.2.7.1
Esilaternad 4.2.7.1.1 X X ei kohaldata [-6.1.3.3
Koostalitluse komponent 5.3.6
Gabariidituled 4.2.7.1.2 X X ei kohaldata [-6.1. 3.4
Koostalitluse komponent 5.3.7
Tagatuled 42.7.1.3 X X ei kohaldata [-6.1.3.5
Koostalitluse komponent 5.3.8
Tulede juhtimine 427.1.4 X X ei kohaldata | —
Helisignaalseade 4.2.7.2
Uldosa — hoiatussignaal 42721 X X ei kohaldata [-6.1.3.6
Koostalitluse komponent 5.3.9
Hoiatussignaali helirdhutasemed 4.2.7.2.2 X X ei kohaldata |6.2.3.17

5.3.9 6.1.3.6

Kaitse 42723 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Juhtimine 4.2.7.2.4 X X ei kohaldata | —
Veojoud ja elektriseadmed 4.2.8
Veojoud 4.28.1
Uldist 42.8.1.1
Nouded veojdule 4.2.8.1.2 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
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1 2 3 4 5
Projekteerimis- ja arenduse- T .
. . . tapp OOMMISERPP | ¥ onkreetne
Hindamisele kuuluvad omadused, nagu on tdpsustatud . .
- ; hindamisme-
kiesoleva KTK punktis 4.2 Proiekti .
rojekti Titiibikatsetus Korraline netlus
ekspertiis katsetus
Veeremi allsiisteemi element Punkt Punkt
Toiteallikas 42382
Uldist 4.2.8.2.1 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Kaitamine pinge- ja sagedusvahemi- | 4.2.8.2.2 X X ei kohaldata | —
kus
Regeneratiivpidurdus koos energia |4.2.8.2.3 X X ei kohaldata | —
saatmisega kontaktdhuliinile
Kontaktohuliinist vdetav  suurim |4.2.8.2.4 X X ei kohaldata |6.2.3.18
voimsus ja voolutugevus
Alalisvoolusiisteemide suurim  sei- | 4.2.8.2.5 X X ei kohaldata | —
suaegne vool
Vdimsustegur 4.2.8.2.6 X X ei kohaldata |6.2.3.19
Siisteemi energiavarustuse hdired | 4.2.8.2.7 X X ei kohaldata | —
Energiatarbimise m&6tmise funktsi- | 4.2.8.2.8 X X ei kohaldata | —
oon
Pantograafiga seotud nduded 4.2.8.2.9 X X ei kohaldata |6.2.3.20 &
21
Pantograaf (koostalitluse kompo- |5.3.10 X X X 6.1.3.7
nent)
Kontaktkingad (koostalitluse kom- |5.3.11 X X X 6.1.3.8
ponent)
Rongi elektriohutus 4.2.8.2.10 X X ei kohaldata | —
Koostalitluse komponent — peakait- | 5.3.12
seliiliti
Diiselmootor ja muud termilised | 4.2.8.3 — — — Muu direk-
veosiisteemid tiiv
Kaitse elektriohtude eest 4284 X X ei kohaldata | —
Kabiin ja kiitamine 429
Juhikabiin 4.2.9.1 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Uldist 429.1.1 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Sisse- ja valjapais 429.1.2 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
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1 2 3 4 5
Projekteerimis- ja arenduse- T .
. . . tapp OOMMISERPP | ¥ onkreetne
Hindamisele kuuluvad omadused, nagu on tdpsustatud hindami
kédesoleva KTK punktis 4.2 Provekti . fndamisme-
rojekti Titiibikatsetus Korraline netlus
ekspertiis katsetus
Veeremi allsiisteemi element Punkt Punkt

Sisse- ja viljapais tootingimustes | 4.2.9.1.2.1 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Juhikabiini avariivaljapais 4.29.1.2.2 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Nahtavus 4.29.1.3 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Nihtavus ettepoole 429.13.1 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Kiilg- ja tahavaade 4.2.9.1.3.2 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Sisustuse paigutus 4.29.1.4 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Juhiiste 4.29.1.5 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Koostalitluse komponent 5.3.13 X X X
Juhi toolaud — ergonoomika 4.2.9.1.6 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Kliima reguleerimine ja ohu kvali- [4.2.9.1.7 X X ei kohaldata |6.2.3.12
teet
Sisevalgustus 429.1.8 X X ei kohaldata | —
Tuuleklaas — mehaanilised omadu- |4.2.9.2.1 X X ei kohaldata |6.2.3.22
sed
Tuuleklaas — optilised omadused 4.29.2.2 X X ei kohaldata |6.2.3.22
Tuuleklaas — seadmed 429.23 X X ei kohaldata | —
Juhi-masina liides 4293
Juhi tegevuse kontrollimise funktsi- | 4.2.9.3.1 X X X —
oon
Kiirusenait 4.2.9.3.2 — — — —
Juhi kasutatavad ndidikud ja ekraa- | 4.2.9.3.3 X X ei kohaldata | —
nid
Juhtimisseadmed ja naidikud 42934 X X ei kohaldata | —
Mirgistamine 4.2.9.3.5 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Raadio teel kaugjuhtimise funktsi- |4.2.9.3.6 X X ei kohaldata | —
oon, mida personal kasutab rongi
koostamisel
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1 2 3 4 5
Projekteerimis- ja arenduse- T .
. . . tapp OOMMISERPP | ¥ onkreetne
Hindamisele kuuluvad omadused, nagu on tdpsustatud . .
- ; hindamisme-
kiesoleva KTK punktis 4.2 Proiekti .
rojekti o Korraline netlus
. Tiiibikatsetus
ekspertiis katsetus
Veeremi allsiisteemi element Punkt Punkt
Rongis asuvad tooriistad ja teisalda- | 4.2.9.4 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
tavad seadmed
Tootajate isiklike asjade hoiukohad | 4.2.9.5 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Salvestusseade 4.2.9.6 X X X —
Tuleohutus ja evakueerimine 4.2.10
Uldosa ja kategooriad 4.2.10.1 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Tulekahju ennetamise meetmed 4.2.10.2 X X ei kohaldata | —
Meetmed tulekahju avastamiseks ja | 4.2.10.3 X X ei kohaldata | —
ohjamiseks
Hédaolukordadega seotud nouded | 4.2.10.4 X X ei kohaldata | —
Evakueerimisega seotud nduded 4.2.10.5 X X ei kohaldata | —
Hooldust66d 4211
Juhikabiini tuuleklaasi puhastamine | 4.2.11.2 X X ei kohaldata | —
Uhendus  tualetitithjendussiistee- | 4.2.11.3 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
miga 5.3.14
Koostalitluse komponent
Veevarude tiiendamise seadmed 42.11.4 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Veevarude tiiendamise liides 42115 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Koostalitluse komponent 5.3.15
Rongide seisuteedele paigutamise | 4.2.11.6 X X ei kohaldata | —
erinduded
Tankimisseadmed 42117 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Rongi sisemuse puhastamine — toi- | 4.2.11.8 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
teallikas
Kiitus- ja hooldusdokumentatsi- |4.2.12
oon
Uldist 4.2.12.1 X ei kohaldata | ei kohaldata |—
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1 2 3 4 5
Projekteerimis- ja arenduse- Tootmisetapp
Hindamisele kuuluvad omadused, nagu on tdpsustatud tapp hl.(onkreletne
p ; indamisme-
kiesoleva KTK punktis 4.2 Proiekti .
rojekti o Korraline netlus
. Tiiiibikatsetus
ekspertiis katsetus
Veeremi allsiisteemi element Punkt Punkt
Ulddokumentatsioon 421222 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Hooldusega seotud dokumentatsi- |4.2.12.3 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
oon
Hoolduskava p&hjendus 4.212.3.1 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Hooldustoode kirjeldus 4.2.12.3.2 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Kiitusdokumentatsioon 42124 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Tdsteskeem ja -juhised 4.2.12.4 X ei kohaldata | ei kohaldata | —
Paistetoodega seotud kirjeldused 4.2.12.5 X ei kohaldata | ei kohaldata | —.
115) I liide asendatakse jargmisega:
LI liide
Aspektid, mille kohta puudub tehniline kirjeldus
(avatud punktid)
Avatud punktid, mis on seotud sdiduki ja vorgu tehnilise iihilduvusega.
Veeremi allsiisteemi element Ig?lisg}fglit Kéesolevas Klgl;llisalzléiseililtemata tehni- Mirkused
Uhilduvus  rongituvastussiistee- | 4.2.3.3.1 | Vt J-2 lisa viites 1 osutatud kir- | Avatud punktid on samuti kind-
midega jeldus. laks mairatud juhtkiskude ja
signaalimise KTKs.
Diinaamiline kiitumine séidu | 4.2.3.4.2 | Diinaamiline kéitumine soidu | KTKs osutatud normdokumen-
ajal 1520 mm rodpmelaiusega | 453 45 | ajal. Koonilisuse ekvivalent. did pohinevad 1 435 mm r66p-
stisteemi puhul T melaiusega  siisteemiga  seoses
saadud kogemustel.
Haardumistingimustest ~ s6ltu- | 4.2.4.8.3 | Poodrisvoolu roopapidur Seade ei ole kohustuslik.
matu pidurisiisteem Elektromagnetiline  ithilduvus
asjaomase vorguga.
Aerodiinaamiline moju ballasta- | 4.2.6.2.5 | Piirvddrtus ja vastavushinda- | T66 CENiga.
luse! paiknevale. rét’)baste.elelve?e‘- mine, et Véhendada ballastiga | s .04 punkt ka taristu KTKs.
remi puhul, mille valmistajakii- kaasnevaid riske
rus on > 250 km/h
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Avatud punktid, mis ei ole seotud sdiduki ja vorgu tehnilise iihilduvusega.

Veeremi allsiisteemi element

Kiesoleva
KTK punkt

Kiesolevas KTKs kisitlemata tehni-
line aspekt

Mirkused

Tulekahju ohjamise ja kontrolli-
stisteemid

4.2.10.3.4

Muude tulekahju ohjamise ja
kontrollisiisteemide ~ vastavus-
hindamine peale tiisvaheseinte.

Tule ja suitsu ohjamise tulemus-
likkuse  hindamise menetlus,
mille on vilja tootanud CEN
vastavalt ERA esitatud standardi-
misettepanekule.”

116) J liide asendatakse jirgmisega:

,J liide

Kiesolevas KTKs osutatud tehnilised kirjeldused

].1. Standardid v6i normdokumendid

KTK Normdokument
Viide nr Hinnatavad nditajad Punkt Dokumendi nr Kohustus}ikud
punktid
1 Sisemine haakeseadis liigendatud veeremiiik- | 4.2.2.2.2 EN 12663-1:2010 6.5.3, 6.7.5
suste jaoks +A1:2014
2 Otsahaakeseadis — manuaalne UIC-tiiiipi — to- | 4.2.2.2.3 EN 15807:2011 Asjakohane punkt
ruliides 1
3 Otsahaakeseadis — manuaalne UIC-tiiiipi — ot- | 4.2.2.2.3 EN 14601:2005 Asjakohane punkt
sakraanid +A1:2010 Q)
4 Otsahaakeseadis — manuaalne UIC-tiiiipi — pi- | 4.2.2.2.3 UIC 648:Sept 2001 Asjakohane punkt
duritorude ja kraanide kiilgsuunaline paikne- "
mine
5 Pidstetoode haakeseadis — liides paisteiiksu- | 4.2.2.2.4 UIC 648:Sept 2001 Asjakohane punkt
sega ()
6 Haakimistoodeks vajalik tootajate juurdepidds | 4.2.2.2.5 EN 16839:2017 4
— rongikoostajate tegutsemisruum
7 Soiduki konstruktsiooni tugevus — tildosa 4.2.2.4 EN 12663-1:2010 Asjakohane punkt
+A1:2014 ()
Soiduki konstruktsiooni tugevus — veeremi 5.2
kategooriad
Soiduki konstruktsiooni tugevus — kontrolli- 9.2
meetod
Soiduki konstruktsiooni tugevus — alternatiiv- | C liide 6.1-6.5
sed néuded OTMidele Punkt C.1
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KTK Normdokument
Viide nr Hinnatavad nditajad Punkt Dokumendi nr Kohustus}ikud
punktid
8 Passiivne ohutus — iildosa 4.2.2.5 FprEN 15227:2017 Asjakohane punkt
()
V.a A lisa
Passiivne ohutus — kategooriad 5 — tabel 1
Passiivne ohutus — stsenaariumid 5 — tabel 3, 6.
Passiivne ohutus — takistuste deflektor 6.5
9 Tostmine — plisivate ja teisaldatavate tOste- | 4.2.2.6 EN 16404:2016 5.2,5.3
punktide geomeetria
10 Tdstmine — tahistamine 4.2.2.6 EN 15877-2:2013 4.5.17
11 Tostmine — tugevus kontrollimeetod 4.2.2.6 EN 12663-1:2010 6.3.2, 6.3.3,9.2
+A1:2014
12 Seadmete kinnitamine vaguni konstrukt- | 4.2.2.7 EN 12663-1:2010 6.5.2
siooni kiilge +A1:2014
13 Koormustingimused ja kaalutud mass — koor- | 4.2.2.10 EN 15663:2009 21
mustingimused |AC:2010 Asjakohane punkt
koormustingimuste leidmiseks aluseks voetav )
hiipotees
14 Gabariidid — meetod, vordluskontuurid 4231 EN 15273-2:2013 Asjakohane punkt
+A1:2016 )
Gabariidid — meetod, vordluskontuurid 4.2.4.8.3(3) A3.12
poorisvoolu rodpapiduri kontrollimine
pantograafi gabariidi kontrollimine
Gabariidid — meetod, vordluskontuurid 4.2.3.1 Asjakohane punkt
poorisvoolu rodpapiduri kontrollimine ()
pantograafi gabariidi kontrollimine
15 Teljepukside seisundi jalgimine — raudteeddr- | 4.2.3.3.2.2 EN 15437-1:2009 51,52
sete seadmete jaoks nihtav veeremiosa
16 Diinaamiline kéitumine sdidu ajal 4.2.3.4.2 EN 14363:2016 Asjakohane punkt
C liide O]
17 Diinaamiline kiitumine sdidu ajal — sdiduo- | 4.2.3.4.2.1 EN 14363:2016 7.5

hutuse piirvdartused
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KTK Normdokument
Viide nr Hinnatavad nditajad Punkt Dokumendi nr Kohustus}ikud
punktid
18 El KASUTATA
19 Diinaamiline kiitumine sdidu ajal — roobas- | 4.2.3.4.2.2 EN 14363: 2016 7.5
tee koormamise piirvaartused
20 Poordvankri raami konstruktsioon 4.23.5.1 EN 13749:2011 6.2,
C lisa
21 Poordvankri raami konstruktsioon — kere ja | 4.2.3.5.1 EN 12663-1:2010 Asjakohane punkt
poordvankri vaheline thendus +A1:2014 ("
22 Pidurdamine — pidurisiisteemi tiiiip, UIC- | 4.2.4.3 EN 14198:2016 5.4
tiiipi pidurisiisteem 6.2.7a
23 PidurdustShusus — arvutamine — iildosa 4.2.4.5.1 EN 14531-1:2005 vdi | Asjakohane punkt
EN 14531-6:2009 9
24 PidurdustShusus — hodrdetegur 4.2.4.5.1 EN 14531-1:2005 5.3.1.4
25 Hidapidurduse tdhusus — reageerimisaeg/vii- | 4.2.4.5.2 EN 14531-1:2005 5.3.3
vitusaeg
Hadapidurduse tohusus —  pidurduskaalu 5.12
protsent
26 Hidapidurduse tShusus — arvutamine 4.24.5.2 EN 14531-1:2005 vdi | Asjakohane punkt
EN 14531-6:2009 9
27 Hadapidurduse tohusus — hoordetegur 4.2.4.5.2 EN 14531-1:2005 53.1.4
28 Soidupidurduse tohusus — arvutamine 42453 EN 14531-1:2005 vdi | Asjakohane punkt
EN 14531-6:2009 o)
29 Seisupidurduse tShusus — arvutamine 4.2.45.5 EN 14531-1:2005 vdi | Asjakohane punkt
EN 14531-6:2009 o)
30 Rataste lohisemise valtimise siisteem — pro- | 4.2.4.6.2 EN 15595:2009 4
jekteerimine +A1:2011
Rataste lohisemise viltimise siisteem — kont- 5,6
rollimeetod
Rataste lohisemise véltimise siisteem — rataste 4243
poorlemise jilgimise siisteem
31 Magnetiline r66papidur 4.2.4.8.2 EN 16207:2014 C lisa
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KTK Normdokument
Viide nr Hinnatavad nditajad Punkt Dokumendi nr Kohustus}ikud
punktid
32 Takistuste avastamine ustel — tundlikkus 42553 EN 14752:2015 5.2.1.4.1
Takistuste avastamine ustel — maksimaalne 5.2.1.4.2.2
joud
33 Uste avamine hidaolukorras — uste ma- | 4.2.5.5.9 EN 14752:2015 5.5.1.5
nuaalne avamine
34 Keskkonnatingimused — temperatuur 4.26.1.1 EN 50125-1:2014 43
35 Keskkonnatingimused — lume-, jdd- ja rahe- | 4.2.6.1.2 EN 50125-1:2014 4.7
tingimused
36 Keskkonnatingimused — takistuste deflektor | 4.2.6.1.2 EN 15227:2008 Asjakohane punkt
+A1:2011 ()
37 Aerodiinaamilised mjurid - kilgtuul kont- | 4.2.6.2.4. EN 14067-6:2010 5
rollimeetod
38 Esilaternad — tule virvus 427.11 EN 15153-1:2013 5.3.3
tdisheledusega esilaterna valgustugevus +A1:2016 5.3.5
Esilaternad - vihendatud heledusega esila- 5.3.4 tabel 2 esime-
terna valgustugevus ne rida
Esilaternad — tdisheledusega esilaterna valgus- 5.3.4 tabel 2 esime-
tugevus ne rida
Esilaternad — tihitamine 5.3.5
39 Gabariidituled — tule vdrvus 427.1.2 EN 15153-1:2013 5.4.3.1 tabel 4
+A1:2016
Gabariidituled — valguskiirguse spektraaljao- 5.4.3.2
tus
Gabariidituled — valgustugevus 5.4.4
tabel 6
40 Tagatuled — tule virvus 427.13 EN 15153-1:2013 5.5.3
+A1:2016 tabel 7
Tagatuled — valgustugevus 5.5.4
tabel 8
41 Hoiatussignaali helirdhutasemed 4.2.7.2.2 EN 15153-2:2013 522
42 Regeneratiivpidurdus koos energia saatmisega | 4.2.8.2.3 EN 50388:2012 ja EN 12.1.1

kontaktohuliinile

50388:2012/AC:2013
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KTK Normdokument
Viide nr Hinnatavad nditajad Punkt Dokumendi nr Kohustus}ikud
punktid
43 Kontaktohuliinist vOetav suurim voimsus ja | 4.2.8.2.4 EN 50388:2012ja EN | 7.2
voolutugevus — voolu automaatregulaator 50388:2012/AC:2013
44 Vodimsustegur — kontrollimeetod 4.2.8.2.6 EN 50388:2012jaEN | 6
50388:2012/AC:2013
45 Vahelduvvoolusiisteemide  energiavarustuse | 4.2.8.2.7 EN 50388:2012 ja EN | 10.1
hdired — harmoonilised voolukomponendid 50388:2012/AC:2013
ja diinaamilised efektid
Vahelduvvoolusiisteemide  energiavarustuse 10.3
héired — tthilduvuse hindamine Tabel 5
D lisa
10.4
46 Pantograafi to0korguse vahemik (koostalit- | 4.2.8.2.9.1.2 EN 50206-1:2010 4.2,6.23
luse komponendi tasand) — omadused
47 Pantograafi kollektoripea geomeetria 4.2.8.29.2 EN 50367:2012 ja EN | 5.3.2.2
50367:2012/AC:2013
48 Pantograafi kollektoripea geomeetria — tiiiip | 4.2.8.2.9.2.1 EN 50367:2012 ja EN | A.2 lisa joonis A.6
1 600 mm 50367:2012/AC:2013
49 Pantograafi kollektoripea geomeetria — tiiiip | 4.2.8.2.9.2.2 EN 50367:2012 ja EN | A.2 lisa joonis A.7
1 950 mm 50367:2012/AC:2013
50 Pantograafi ~ voolukoormus  (koostalitluse | 4.2.8.2.9.3 EN 50206-1:2010 6.13.2
komponendi tasand)
51 Pantograafi langetamine (veeremi tasand) — | 4.2.8.2.9.10 EN 50206-1:2010 4.7
pantograafi langetamise aeg
Pantograafi langetamine (veeremi tasand) — 4.8
automaatne langetamisseade (ADD)
52 Pantograafi langetamine (veeremi tasand) — | 4.2.8.2.9.10 EN 50119:2009 ja EN | Tabel 2
diinaamilise isolatsiooni kdrgus 50119:2009/A1:2013
53 Rongi elektriohutus — ohutuse koordineeri- | 4.2.8.2.10 EN 50388:2012 ja EN | 11
mine 50388:2012/AC:2013
54 Kaitse elektriohtude eest 4.2.8.4 EN 50153:2014 Asjakohane punkt
()
55 Tuuleklaas — mehaanilised omadused 4.29.2.1 EN 15152:2007 427,429
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KTK Normdokument
Viide nr Hinnatavad nditajad Punkt Dokumendi nr Kohustus}ikud
punktid
56 Tuuleklaas — primaarsete ja sekundaarsete ku- | 4.2.9.2.2 EN 15152:2007 422
jutiste vaheline nurk
Tuuleklaas — optiline moonutus 423
Tuuleklaas — hdgusus 424
Tuuleklaas — valguslibivus 425
Tuuleklaas — virvsus 4.2.6
57 Salvestusseade — funktsionaalsed nouded 4.2.9.6 ENJIEC 62625-1:2013 4.2.1,4.2.2,4.2.3,
4.2.4
Salvestusseade — salvestusvdimsus 43122
Salvestusseade — terviklikkus 4.3.1.4
Salvestusseade — andmete terviklikkuse kaitse 4.3.1.5
Salvestusseade — kaitse klass 43.1.7
58 Tulekahju ennetamise meetmed - nduded | 4.2.10.2.1 EN 45545-2:2013 Asjakohane punkt
materjalile +A1:2015 "
59 Erimeetmed tuleohtlike vedelike puhul 4.2.10.2.2 EN 45545-2:2013 Tabel 5
+A1:2015
60 Tule levikut tokestavad meetmed reisijateveo- | 4.2.10.3.4 EN 1363-1:2012 Asjakohane punkt
veeremi jaoks — vaheseinte katse ("
61 Tule levikut tdkestavad meetmed reisijateveo- | 4.2.10.3.5 EN 1363-1:2012 Asjakohane punkt
veeremi jaoks — vaheseinte katse "
62 Avariivalgustus — valgustatuse tase 421041 EN 13272:2012 5.3
63 Soiduvdime 421044 EN 50553:2012 ja EN | Asjakohane punkt
50553:2012/AC:2013 "
64 Veevarude tdiendamise liides 42115 EN 16362:2013 4.1.2
joonis 1
65 Rongide seisuteedele paigutamise erinduded | 4.2.11.6 EN/IEC 60309-2:1999 | Asjakohane punkt
— kohalik viline abitoiteallikas ja standardite EN ("
60309-
2:1999/A11:2004, Al:
2007 ja A2:2012 muu-
datused
66 Automaatne keskpuhversidur — tiiiip 10 5.3.1 EN 16019:2014 Asjakohane punkt

()
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KTK Normdokument
Viide nr Hinnatavad nditajad Punkt Dokumendi nr Kohustus}ikud
punktid
67 Manuaalne otsahaakeseadis — UIC-tiiiip 5.3.2 EN 15551:2017 Asjakohane punkt
()
68 Manuaalne otsahaakeseadis — UIC-tiiiip 5.3.2 EN 15566:2016 Asjakohane punkt
)
69 Paistetoode haakeseadis 533 EN 15020:2006 Asjakohane punkt
+A1:2010 ()
70 Peakaitseliiliti — ohutuse koordineerimine 5.3.12 EN 50388:2012 ja EN | 11
50388:2012/AC:2013
71 Rattad — kontrollimeetod 6.1.3.1 EN 13979-1:2003 7.21,7.22
T +A2:2011
otsustuskriteeriumid 7.2.3
Rattad — kontrollimeetod 7.3
Taiendav kontrollimeetod
Rattad — kontrollimeetod 6
Termomehaaniline kditumine
72 Rataste lohisemise viltimine — kontrollimee- | 6.1.3.2 EN 15595:2009 5
tod +A1:2011
Rataste lohisemise viltimine — katsepro- Ainult punkti 6.2
gramm alapunkt 6.2.3
73 Esilaternad — tule virvus 6.1.3.3 EN 15153-1:2013 6.3
+A1:2016
Esilaternad — valgustugevus 6.4
74 Gabariidituled — tule vdrvus 6.1.3.4 EN 15153-1:2013 6.3
+A1:2016
Gabariidituled — valgustugevus 6.4
75 Tagatuled — tule virvus 6.1.3.5 EN 15153-1:2013 6.3
+A1:2016
Tagatuled — valgustugevus 6.4
76 Helisignaalseade — signaal 6.1.3.6 EN 15153-2:2013 6
Helisignaalseade — helirdhutase 6
77 Pantograaf — staatiline kontaktjoud 6.1.3.7 EN 50367:2012 jaEN | 7.2
50367:2012/{AC:2013
78 Pantograaf — piirvadrtus 6.1.3.7 EN 50119:2009 ja EN | 5.1.2
50119:2009/A1:2013
79 Pantograaf — kontrollimeetod 6.1.3.7 EN 50206-1:2010 6.3.1
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KTK Normdokument
Viide nr Hinnatavad nditajad Punkt Dokumendi nr Kohustus}ikud
punktid
80 Pantograaf — diinaamiline kditumine 6.1.3.7 EN 50318:2002 Asjakohane punkt
()
81 Pantograaf — vastasmoju naitajad 6.1.3.7 EN 50317:2012 ja EN | Asjakohane punkt
50317:2012/AC:2012 | (1)
82 Kontaktkingad — kontrollimeetod 6.1.3.8 EN 50405:2015 7.2,7.3
7.4,7.6
7.7
83 Koveral roobasteel roobastelt mahajooksmise | 6.2.3.3 EN 14363:2016 4,5,6.1
viltimine
84 Diinaamiline kditumine sdidu ajal — kontrolli- | 6.2.3.4 EN 14363:2016 4,57
meetod
hindamiskriteeriumid
hindamistingimused
85 Koonilisuse ekvivalent — roopaldikude mdi- | 6.2.3.6 EN 13674-1:2011 Asjakohane punkt
ratlused )
86 Koonilisuse ekvivalent — rattaprofiilide mii- | 6.2.3.6 EN 13715:2006 Asjakohane punkt
ratlused +A1:2010 "
87 Rattapaar — koost 6.2.3.7 EN 13260:2009 3.2.1
+A1:2010
88 Rattapaar — teljed, kontrollimeetod 6.2.3.7 EN 13103:2009 4,56
+A1:2010 +A2:2012
Rattapaar — teljed, otsustuskriteeriumid 7
89 Rattapaar — teljed, kontrollimeetod 6.2.3.7 EN 13104:2009 4,5, 6
+A1:2010
Rattapaar — teljed, otsustuskriteeriumid 7
90 Teljepuksid/laagrid 6.2.3.7 EN 12082:2007 6
+A1:2010
91 Hidapidurdustdhusus 6.2.3.8 EN 14531-1:2005 5.11.3
92 Soidupidurite tooparameetrid 6.2.3.9 EN 14531-1:2005 5.11.3
93 Rataste lohisemise véltimine, toimimise kont- | 6.2.3.10 EN 15595:2009 6.4
rollimeetod +A1:2011
94 Ohukeeriste mdju — tiisskaalal katsed 6.2.3.13 EN 14067-4:2013 6.2.2.1

Ohukeeriste mdju — lihtsustatud hindamine

4.2.4 ja tabel 7
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Viide nr Hinnatavad nditajad Punkt Dokumendi nr Kohustus}ikud
punktid

95 Rongi esiotsa rohuimpulss — kontrollimeetod | 6.2.3.14 EN 14067-4:2013 6.1.2.1
Rongi esiotsa réhuimpulss — hiidrodiinaa- 6.1.2.4
mika arvutisimulatsioonid (CFD)
Rongi esiotsa rohuimpulss — litkuv mudel 6.1.2.2
Rongi esiotsa rohuimpulss — lihtsustatud hin- 4.1.4 ja tabel 4
damismudel

96 Suurimad rohumuutused — sisenemiskoha ja | 6.2.3.15 EN 14067-5:2006 Asjakohane punkt
mddtmiskoha vaheline kaugus xp, niitajate +A1:2010 "
ApFr, ApN, ApT maddratlused, tunneli miini-
mumpikkus

97 Helisignaalseade — helirohutase 6.2.3.17 EN 15153-2:2013 5

+A1:2016

98 Kontaktohuliinist voetav suurim voimsus ja | 6.2.3.18 EN 50388:2012 ja EN | 15.3
voolutugevus — kontrollimeetod 50388:2012/AC:2013

99 Voimsustegur — kontrollimeetod 6.2.3.19 EN 50388:2012 jaEN | 15.2

50388:2012/AC:2013

100 | Vooluvétu diinaamika — diinaamikakatsetu- | 6.2.3.20 EN 50317:2012 ja EN | Asjakohane punkt
sed 50317:2012/AC:2012 "

101 | Tuuleklaas — omadused 6.2.3.22 EN 15152:2007 6.2.1-6.2.7

102 | Konstruktsiooni tugevus C liide EN 12663-2:2010 5.2.1-5.2.4

Punkt C.1

103 EI KASUTATA

104 EI KASUTATA

105 EI KASUTATA

106 EI KASUTATA

107 | Uute rattaprofiilide arvutuslikud vairtused — | 6.2.3.6 EN 14363:2016 O ja P lisad
koonilisuse ekvivalendi hindamine

108 | Ohukeeriste m&ju — nduded 4.2.6.2.1 EN 14067-4:2013 4.2.2.1, 4222,

4.2.23ja422.4
109 | Rongi esiotsa rohuimpulss — nduded 4.2.6.2.2 EN 14067-4:2013 4.1.2
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KTK Normdokument
Viide nr Hinnatavad nditajad Punkt Dokumendi nr Kohustus}ikud
punktid
110 | Otsahaakeseadis — veeremiiiksuste vaheline | 4.2.2.2.3 EN 16839:2017 5,6
tthilduvus — manuaalne UIC-tiiiip 7 8
111 | Uhe polaarsusega toiteliin 4.2.11.6 CLC|TS 50534:2010 A lisa
112 | Sideprotokollid 42122 IEC 61375-1:2012 Asjakohane punkt
()
113 | Libikdikude ja rattaharjade omavahelised | 6.2.7a EN 16286-1:2013 A ja B lisad
ithendused
114 | Veeremiiiksustevaheline fiiisiline liides sig- | 6.2.7a UIC 558, jaanuar 1996 | Joonis 2
naaliedastamiseks
115 | Mirgistus: pikkus puhvritest moddetuna ja | 6.2.7a EN 15877-2:2013 4.55.1
elektrienergia varustatus 45.6.3
116 | Rongisisese asukohafunktsiooni nduded 428281 EN 50463-3:2017 4.4
117 | Energiaarvestuse funktsioon — tipsus aktiiv- | 4.2.8.2.8.2 EN 50463-2:2017 423.1ja4.23.4
energia modtmisel:
Energiaarvestuse funktsioon — klassid 433.4,43.43]ja
4.4.4.2
Energiaarvestuse funktsioon — hindamine 6.2.3.19b 5.4.3.4.1, 5.4.3.4.2,
5.4.4.3.1, tabel 3,
543.43.1ja
5.4.43.2.1
118 | Energiaarvestuse funktsioon: tarbimispunkti | 4.2.8.2.8.3 EN 50463-1:2017 4252
méiratlemine. Médratlus
119 Rongisisese energiaarvestussiisteemi ja maa- | 4.2.8.2.8.4 EN 50463-4:2017 43.3.1,433.3,
pealse energiaandmete kogumise siisteemi va- 434,435, 4.3.6
helise liidese protokoll. Nouded ja 4.3.7
120 | Energiaarvestuse funktsioon: iga seadme | 6.2.3.19b EN 50463-2:2017 5.4.3.43.2ja
keskmine temperatuuritegur — hindamise me- 5.4.4.3.2.2
toodika
121 | Andmekditlussiisteemi koostatud ja kdideldud | 6.2.3.19b EN 50463-3:2017 5.4.8.3, 5.4.8.5 ja
andmete vastavushindamine — hindamise me- 5.4.8.6
toodika
122 | Rongisisene energiaarvestussiisteem — katsed | 6.2.3.19b EN 50463-5:2017 5.3.3ja5.5.4

(") Punktid, mis on otseses seoses kolmandas veerus esitatud KTK punktis valjendatud ndudega.
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].2. Tehnilised dokumendid (kittesaadavad ERA veebisaidil)

KTK ERA tehniline dokument
Kohustuslik viitedoku-
Viide nr Hinnatavad nditajad Punkt ment Punktid
Dokumendi nr
1 Liides juhtkiskude ja signaalimise raud- | 4.2.3.3.1 ERA/ERTMS/033281 31&3.2
teeddrse allsiisteemi ja muude allsiisteemidega rev 4.0
2 Ratta veerepinna pidurite hodrdeelement | 7.1.4.2 ERA/TD/2013-02/INT | Koik.“

kaubavagunite puhul

v.3.0
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V LISA

Mairuse (EL) nr 1303/2014 lisa muudetakse jargmiselt.

1) Punktis 1.1 asendatakse viide ,direktiivis 2008/57/EU“ viitega ,direktiivis (EL) 2016/797“ ning punktides 3, 4.1, 4.4
ja 6.2.5 asendatakse viide ,direktiivi 2008/57 [EU“ viitega ,direktiivi (EL) 2016/797*.

2) Punkti 1.1.1 alapunktis a asendatakse tekst ,Euroopa Liidu raudteevorgus® tekstiga liidu raudteesiisteemi
vorgustikus®.

3) Punktis 1.1.3.1 asendatakse tekst ,Euroopa Liidu raudteesiisteemi“ tekstiga ,liidu raudteesiisteemi vorgustiku®.

4) Punkti 1.1.4 muudetakse jirgmiselt:

,1.1.4.  Ohud, mille suhtes kohaldatakse kdesolevat KTKd
1.1.4.1. Ohud, mida kidesolev KTK hdlmab

a) Kiesolev KTK hdlmab ainult eespool osutatud allsiisteemide puhul tekkida voivaid spetsiifilisi ohtusid,
mis on seotud sditjate ja rongi personali ohutusega tunnelites;

b) kui riskianaliiiisi tulemusel selgub, et muud tunneliga seotud vahejuhtumid vdivad osutuda
asjakohasteks, tuleb miirata erimeetmed kdnealuste stsenaariumide kasitlemiseks.

1.1.4.2. Ohud, mida kdesolev KTK ei holma

a) Kéesolev KTK ei hdlma jargmisi ohtusid:
1) tunnelite piisirajatiste hooldusega seotud tdo6tajate tervis ja ohutus;

2) echitiste ja rongide kahjustumisest tulenev rahaline kahju ja seega ka kahju, mille on p&hjustanud
voimatus kasutada tunnelit seoses remondiga;

3) tunneli suudmete kaudu loata tunnelisse sisenemine;

4) terrorism kui tahtlik ja kavandatud tegu, mille eesmirk on pdohjustada havingut, vigastusi ja
inimohvreid;

5) ohud tunneli ldhiiimbruse inimestele, kuna ehitise kokkuvarisemisel voivad olla katastroofilised
tagajdrjed.”

5) Punkt 1.2 asendatakse jirgmisega:

,1.2. Geograafiline kohaldamisala

Kiesoleva KTK geograafiline kohaldamisala on liidu raudteesiisteemi vorgustik, nagu seda on kirjeldatud
direktiivi (EL) 2016/797 1 lisas, v.a juhud, millele on osutatud direktiivi (EL) 2016/797 artikli 1 Idigetes 3 ja
4.

6) Punkti 1.1.1 alapunktis b asendatakse tekst ,tuletdrjepunktidena tekstiga ,evakuatsiooni- ja piistepunktidena®,
punkti 2.2.1 alapunktis b asendatakse tekst ,tuletdrjepunktis“ tekstiga ,evakuatsiooni- ja pdastepunktis®, punkti 2.4
alapunktis ¢ asendatakse tekst ,tuletdrjepunkt® tekstiga ,evakuatsiooni- ja pédstepunktpunkt”, punktis 4.2.1.7
asendatakse tekst ,tuletdrjepunktid” tekstiga ,evakuatsiooni- ja pdistepunkt, punktis 4.2.3 asendatakse tekst
ytuletdrjepunktide” tekstiga ,evakuatsiooni- ja pddstepunktide”, punkti 4.4.1 alapunktis c asendatakse tekst
ytuletdrjepunkti“ tekstiga ,evakuatsiooni- ja padstepunkti, punkti 4.4.2 alapunktis a asendatakse tekst ,tuletdrje-
punktina“ tekstiga ,evakuatsiooni- ja padstepunktina“ ja punktis 4.4.6 asendatakse tekst ,tuletdrjepunktidevaheline*
tekstiga ,evakuatsiooni- ja pddstepunktidevaheline*.

7) Punkti 2.2.3 alapunktist b jietakse vilja tekst ,paanikat ning®.
8) Punkti 2.3 alapunkti ¢ alapunktist 1 jdetakse vilja tekst ,tunnelis asuvatest.
9) Punkti 2.3 alapunkt f asendatakse jargmisega:

) Kui ootused pddsteteenistuste suhtes on hddaolukorra lahendamise kavades suuremad kui eespool kirjeldatud,
voib kaaluda vajadust votta lisameetmeid voi kasutada tunnelivarustust.”

10) Punktile 2.4 lisatakse mdiste b1 ,turvaline sihtpunkt*:

,b1) ,turvaline sihtpunkt“ — koht, kus algse vahejuhtumi tagajdrjed (nt suitsusus ja toksilisus, temperatuur) ei avalda
enam reisijatele ega rongi personalile moju. See on evakuatsiooni 16pp-punkt.”
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11) Punkti 2.4 alapunkt c asendatakse jirgmisega:

,€) yevakuatsiooni- ja padstepunkt tunnelis voi viljaspool seda asuv kindlaks maaratud koht, kus pddsteteenistustel
on voimalik kasutada tuletdrjevarustust ning kus sditjad ja rongi personal saavad rongist evakueeruda.”

12) Lisatakse punkt g ,riskihindamise ithine ohutusmeetod:

»g) »riskihindamise iihine ohutusmeetod* - seda terminit kasutatakse komisjoni 30. aprilli 2013. aasta
rakendusmairuse (EL) nr 402/2013 (riskihindamise iithise ohutusmeetodi kohta ja maaruse (EU) nr 352/2009
kehtetuks tunnistamise kohta) (ELT L 121, 3.5.2013, Ik 8) I lisa tdhenduses.

13) Punkt 3 asendatakse jirgmisega:
»3. OLULISED NOUDED

a) Jargmises tabelis on esitatud kiesoleva KTK pohilised parameetrid ja nende vastavus direktiivi (EL)
2016/797 III lisas esitatud ja nummerdatud olulistele nduetele.

b) Konealuste oluliste nduete tditmiseks kohaldatakse punktide 4.2.1, 4.2.2 ja 4.2.3 vastavaid parameetreid.

27.5.2019

3.1. Taristu ja energiavarustuse allsiisteemid

a) Selleks et tiita taristu ja energiavarustuse allsiisteemide suhtes kohaldatavat olulist néuet ,Ohutus®, vdib

punktide 4.2.1 ja 4.2.2 vastavate parameetrite asemel kohaldada riskihindamise ithist ohutusmeetodit.

b) Samuti vdib punkti 1.1.4 kohaste ohtude ja punktis 2.2 loetletud stsenaariumide puhul ohtude

hindamiseks kasutada:

1) vordlust vordlussiisteemiga;

2) ohtude selgesdnalist prognoosimist ja hindamist.

¢) Muude oluliste nduete kui ,Ohutus® tditmiseks kohaldatakse punktide 4.2.1 ja 4.2.2 vastavaid

parameetreid.
Tookindlus . .
Taristu allsiisteemi element Aluseks Ohutus ja kdidel- Tervise- | Keskkonna- | Tehniline | Juurdepaa-
olev punkt davus kaitse kaitse thilduvus setavus
Varuviljapddsudele ja  tehnoruumidele | 4.2.1.1 2.1.1
omavolilise juurdepiddsu drahoidmine
Tunneli konstruktsioonide tulekindlus 4.2.1.2 1.1.4
2.1.1
Ehitusmaterjali reaktsioon tulele 4213 1.1.4 1.3.2 1.4.2
2.1.1
Tulekahju avastamine 42.1.4 1.1.4
2.1.1
Evakuatsioonivahendid 4.2.1.5 1.1.5
2.1.1
Evakuatsiooniteed 4.2.1.6 2.1.1
Evakuatsiooni- ja padstepunktid 4.2.1.7 2.1.1
v.a punkt
b
Evakuatsiooni- ja pddstepunktid 4.2.1.7 1.5
alapunkt b
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Tookindlus . 1
Taristu allsiisteemi element Aluseks Ohutus ja kaidel- Tervise- | Keskkonna- | - Tehniline | Juurdepda-
olev punkt davus kaitse kaitse thilduvus setavus
Avariiside 42.1.8 2.1.1
Elektrivarustus paisteteenistuste jaoks 4219 2.1.1
Elektrisiisteemide tookindlus 4.2.1.10 2.1.1
Kontaktdhuliini segmentimine 4221 221
Kontakthuliini maandamine 4222 221
3.2. Veeremi allsiisteem
a) Konealuste oluliste nduete tditmiseks kohaldatakse punkti 4.2.3 vastavaid parameetreid.
Tookindlus . 1
Veeremi allsiisteemi element Aluseks Ohutus ja kaidel- Tervise- Keskkpnna- T ehmlme Juurdepa-
olev punkt davus kaitse kaitse thilduvus setavus
Meetmed tulekahju viltimiseks 423.1 1.1.4 1.3.2 1.4.2
2.4.1
Meetmed tulekahju avastamiseks ja torju- | 4.2.3.2 1.1.4
miseks 241
Hidaolukordadega seotud nduded 4233 241 2.4.2 1.5
2.4.3
Evakueerimisega seotud nduded 4234 2.4.1%

14) Punktis 4.1 asendatakse tekst ,Euroopa Liidu raudteesiisteem* tekstiga ,liidu raudteesiisteem®.

15) Punkti 4.2.1.2 alapunkt b jietakse vilja.

16) Punkt 4.2.1.3 asendatakse jargmisega:

,4.2.1.3. Ehitusmaterjali reaktsioon tulele

Seda kirjeldust kohaldatakse kdigi tunnelite suhtes.

a) Kdesolevat kirjeldust kohaldatakse ehitustoodete ja ehitusdetailide suhtes tunneli sisemuses. Need

tooted peavad vastama komisjoni mairuse (EL) 2016/364 (*) nduetele.

1) Tunneli ehitusmaterjal peab vastama klassifikatsiooni A2 nduetele.

2) Mittekandvad paneelid ja muu varustus peavad vastama klassifikatsiooni B nduetele.

3) Lahtised kaablid peavad olema raskesti siittivad, halvasti pdlevad, vihemiirgised ja viikese suitsuti-
hedusega. Kdnealused tingimused on tdidetud, kui kaablid vastavad vihemalt klassifikatsiooni B2ca,

sla, al nouetele.

Kui klassifikatsioon on madalam kui B2ca, sla, al, voib taristuettevdtja mairata kaablite klassi parast
riskihindamist, vottes arvesse tunneli omadusi ja kavandatud kditamiskorda. Kahtluste valtimiseks voib
sama tunneli eri seadmete puhul kasutada erinevaid kaabli klassifikatsioone tingimusel, et kdesoleva
punkti nduded on tdidetud.
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b) Tuleb loetleda materjalid, mis p&lemiskoormusele mirkimisvéirselt kaasa ei aita. Need ei pea olema
eespool nimetatud nduetega kooskolas.

(*) Komisjoni 1. juuli 2015. aasta delegeeritud médrus (EL) 2016/364, mis kasitleb ehitustoodete liigitamist
tuletundlikkustoimivuse alusel vastavalt Euroopa Parlamendi ja ndukogu mdirusele (EL) nr 305/2011 (ELT L 68,
15.3.2016, lk 4).“

17) Punkt 4.2.1.4 asendatakse jargmisega:

,4.2.1.4. Tulekahju avastamine tehnoruumides

Seda kirjeldust kohaldatakse koigi tunnelite suhtes, mis on pikemad kui 1 km.
a) Tehnoruumides tuleb tagada tulekahju avastamine, et teavitada taristuettevotjat.”
18) Punkti 4.2.1.5.2 alapunkti b alapunkt 3 jdetakse vilja.

19) Punktist 4.2.1.5.4 jdetakse vilja tekst ,evakuatsiooniteed“ ja ,voimalikult madalal“ ning punkt c asendatakse
jargmisega:

,€) autonoomsus ja tookindlus: alternatiivne elektrivarustus peab olema kohase ajavahemiku jooksul pérast peamise
toiteallika riket kittesaadav. Noutav ajavahemik peab olema kooskdlas evakuatsioonistsenaariumidega ja
mirgitud hddaolukorra lahendamise kavas.“

20) (ei puuduta eestikeelset versiooni)
21) Punkti 4.2.1.6 alapunktis a asendatakse tekst ,kdrgusel” tekstiga ,tasandil”.
22) Punkti 4.2.1.7 muudetakse jargmiselt:

a) punkti a alapunktis 1 asendatakse tekst ,rongi maksimaalne pikkus* tekstiga ,reisirongi maksimaalne pikkus®;

b) punkti a alapunktis 2 asendatakse tekst ,turvaline ala“ tekstiga ,vabadhuala“ ja tekst ,mooda turvalist ala“
jaetakse vilja.

23) Punktis 4.2.1.7 esitatud tabel asendatakse jargmisega:

Maksimaalne kaugus suudmetest evakuatsiooni- ja padstepunk-

Veeremi kategooria vastavalt punktile 4.2.3 tini ning evakuatsiooni- ja paistepunktide vahel

A-kategooria 5 km

B-kategooria 20 km*“.

24) Punkti 4.2.1.7 alapunkti ¢ alapunkt 4 asendatakse jirgmisega:
,4) Kontaktdhuliini peab olema vdimalik vilja lillitada ja maandada kohapeal voi kaugjuhtimise teel“.

25) Lisatakse uus punkt 4.2.1.9 jargmises sdnastuses:

,4.2.1.9. Elektrivarustus pddsteteenistuste jaoks
Kéesolevat kirjeldust kohaldatakse koigi tunnelite suhtes, mis on pikemad kui 1 km.

Tunneli elektrivarustussiisteem peab sobima hddaolukorra lahendamise kavale vastava paisteteenistuste
varustusega. Moned riiklikud pédsteteenistused véivad olla elektrivarustuse poolest séltumatud. Sellisel
juhul ei pea konealustele komandodele elektrivarustust tagama. Vastav otsus tuleb siiski hddaolukorra
lahendamise kavas dra mirkida.”
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26) Lisatakse uus punkt 4.2.1.10 jirgmises sOnastuses:

,4.2.1.10. Elektrisiisteemide tookindlus

Kiesolevat kirjeldust kohaldatakse kdigi tunnelite suhtes, mis on pikemad kui 1 km.

a) Selliseid elektrisiisteeme, mille taristuettevdtjia on mdaidranud tunnelis olevate reisijate ohutuse jaoks
hadavajalikuks, tuleb hoida kdigus nii kaua, kui see on hddaolukorra lahendamise kavas kasitletud
evakuatsioonistsenaariumide kohaselt vajalik.

b) autonoomsus ja tookindlus: alternatiivne elektrivarustus peab olema kohase ajavahemiku jooksul
parast peamise toiteallika riket kittesaadav. Noutav ajavahemik peab olema kooskdlas evakuatsioonist-
senaariumidega ja mirgitud hidaolukorra lahendamise kavas.”

27) Lisatakse uus punkt 4.2.1.11 jirgmises sOnastuses:

,4.2.1.11. Sidevahendid ja valgustus pooérangutel

Seda kirjeldust kohaldatakse kdigi tunnelite suhtes, mis on pikemad kui 1 km.

a) Kui kontaktohuliin on jagatud 1dikudeks, mida saab kohapeal juhtida, tuleb poorangutel tagada
sidevahendite ja valgustuse olemasolu.”

28) Punkt 4.2.2.1 asendatakse jargmisega:

,4.2.2.1. Kontaktdhuliini segmentimine

Kéesolevat kirjeldust kohaldatakse koigi tunnelite suhtes, mis on pikemad kui 1 km.
a) Tunnelite veojdu toitesiisteemi vdib jagada osadeks.
b) Sel juhul peab kontaktdhuliini iga osa olema vdimalik vilja liilitada kohapeal voi kaugjuhtimise teel.”

29) Punktis 4.2.2.2 asendatakse tekst ,kontaktohuliini vdi kontaktr66pa maandus“ tekstiga ,kontaktohuliiki
maandamine®. Punkt c jietakse vilja.

30) Punkt 4.2.2.3 jdetakse vilja.
31) Punkt 4.2.2.4 jietakse vilja.
32) Punkt 4.2.2.5 jietakse vilja.
33) Punktis 4.3.1 esitatud tabelis asendatakse tekst ,4.2.2.4a“ tekstiga ,4.2.1.3"

34) Punktis 4.3.2 esitatud tabelist jietakse vilja sdnad ,rongimeeskonna ja abipersonali erinduded” ja viide punktile
,4.6.3.2.3%

35) Punktis 4.4 asendatakse tekst ,artikli 18 15ikes 3“ tekstiga ,artikli 15 1dikes 4“ ja tekst ,VI lisas“ tekstiga ,IV lisas®.

36) Punkt 4.4.2 asendatakse jirgmisega:

,4.4.2. Tunneli hidaolukorra lahendamise kava

Konealuseid eeskirju kohaldatakse tunnelite suhtes, mis on pikemad kui 1 km.

a) Taristuettevdtja(te) juhtimisel ning koostoos padsteteenistuste ja asjaomaste ametiasutustega tuleb iga
tunneli jaoks koostada hiddaolukorra lahendamise kava. Kui itht vdi mitut jaama kasutatakse ohutu
piirkonna voi evakuatsiooni- ja padstepunktina, peavad osalema ka jaamaiilemad. Kui hddaolukorra
lahendamise kava holmab olemasolevat tunnelit, tuleb konsulteerida tunnelit juba kasutavate raudteeveo-
ettevOtjatega. Kui hddaolukorra lahendamise kava hdlmab uut tunnelit, vdidakse konsulteerida tunnelit
kasutada kavatsevate raudteeveo-ettevdtjatega.

b) Hidaolukorra lahendamise kava peab olema kooskdlas olemasolevate enesepdiste-, evakueerimis-,
tuletdrje- ja paistevahenditega.
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¢) Hidaolukorra lahendamise kava jaoks tuleb vilja tootada kohaliku tunneli tingimustele vastavad
itksikasjalikud tunneliga seotud vahejuhtumite stsenaariumid.

d) Kui see on vilja tootatud, teatatakse hidaolukorra lahendamise kavast tunnelit kasutada kavatsevatele
raudteeveo-ettevotjatele.”

37) Punkti 4.4.4 muudetakse jargmiselt:

,4.4.4. Viljalillitamis- ja maandamisprotseduurid

Konealuseid eeskirju kohaldatakse kdigile tunnelitele.

a) Kui see on vajalik veojou toitestisteemi viljaliilitamiseks, teeb taristuettevdtja kindlaks, et kontaktd-
huliinide asjakohased osad on vilja liilitatud, ja teavitab padsteteenistusi enne nende sisenemist tunnelisse
voi selle osasse.

b) Veojdu toite viljalillitamine on taristuettevdtja iilesanne.

) Taristuettevdtja ja pddsteteenistused peavad omavahel kindlaks midrama kontaktShuliinide
maandustoimingud ja kohustused ning need hddaolukorra lahendamise kavas kirja panema. Ette tuleb
niha selle osa viljalillitamine, kus vahejuhtum toimus.”

38) Punkti 4.4.6 alapunktist a jdetakse vilja tekst ,punktis 4.8.1 mairatud taristuregistris ja“.
39) Punkti 4.4.6 alapunktist c jdetakse vilja tekst ,paanika valtimiseks ja“.
40) Punkt 4.8 jdetakse vilja.
41) Punkti 6.2.5 alapunkti a muudetakse jargmiselt:
a) viide ,artikli 18 loikele 3“ asendatakse viitega ,artikli 15 Ioikele 4

b) tekst ,teavitatud asutus asendatakse tekstiga ,taotleja“.

42) Punkt 6.2.6 asendatakse jargmisega:

,6.2.6. Taristu ja energiavarustuse allsiisteemide suhtes kohaldatavatele ohutusnéuetele vastavuse hindamine

a) Seda sitet kohaldatakse siis, kui taristu ja energiavarustuse allsiisteemide suhtes kohaldatava olulise
ndude ,Ohutus” tditmiseks kasutatakse vOrdlust vordlussiisteemiga v6i ohtude selgesdnalist
prognoosimist ja hindamist.

b) Sel juhul taotleja:

1) maidrab kindlaks riski heakskiitmise pohimotte, riskihindamise meetodi, ohutusnduded, millele
siisteem peab vastama, ja niitab, et need on tiidetud;

2) madirab koos asjaomas(t)e ametiasutus(t)ega aktsepteeritava riskitaseme;
3) médrab sdltumatu hindamisasutuse, nagu on mddratletud riskihindamise tthises ohutusmeetodis. See
hindamisasutus voib olla taristu ja energiavarustuse allsiisteemide jaoks valitud teavitatud asutus, kui

seda on tunnustatud voi akrediteeritud riskihindamise iihise ohutusmeetodi artikli 7 kohaselt.

¢) Tuleb esitada ohutuse hindamise aruanne kooskdlas riskihindamise iihises ohutusmeetodis kindlaks
médratud nduetega.

d) Teavitatud asutuse viljastatud EU tunnistusel peab selgesdnaliselt olema mirgitud riski heakskiitmise
pohimote, mida kasutati selle KTK ndude ,Ohutus” tditmiseks. Samuti peab sellel olema margitud
riskihindamisel kasutatud meetod ja aktsepteeritavad riskitasemed.

43) Punkti 6.2.7 muudetakse jargmiselt.
Punkti 6.2.7.1 kogu tekst asendatakse tekstiga ,ei kasutata“.

Punkti 6.2.7.2 alapunkti a alapunkt 2 jaetakse vilja.

Punkti 6.2.7.3 alapunktis a asendatakse tekst ,punkti 4.2.1.3 alapunkti c* tekstiga ,punkti 4.2.1.3 alapunkti b*“.
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Punkti 6.2.7.4 alapunkt b jietakse vilja.

Punkti 6.2.7.5 tekst jargmise tekstiga:

,6.2.7.5. Tdiustatud vdi uuendatud tunnelite avariivalgustus

Punkti 7.2.2.1 kohaselt tdiustatud voi uuendatud tunnelite korral hdlmab hindamine valgustuse olemasolu
kontrollimist. Uksikasjalikke ndudeid ei ole vaja kohaldada.”

Punktis 6.2.7.6 asendatakse tekst ,elektriseadmete” tekstiga ,elektrisiisteemide” ja viide ,4.2.2.5“ asendatakse viitega
»4.2.1.10%

44) Punkti 7 alapunkti b muudetakse jirgmiselt.

Tekst ,direktiivi 2008/57/EU artikli 15 1dike 1 kohaselt sobivaiks ohutuks integreerimiseks KTK-le mittevastavate
tunnelitega.” asendatakse tekstiga ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 Idike 3 kohaselt tehniliselt iihilduvaks koigi
KTK-le mittevastavate tunnelitega, mis asuvad kiesoleva KTK geograafilises kohaldamisalas.”

45) Punkti 7.1.1 alapunkti b muudetakse jargmiselt:
Lause ,Sellisel juhul kohaldatakse direktiivi 2008/57EU artikleid 24 ja 25.“ jietakse vilja.

46) Punkt 7.2.2 asendatakse jirgmisega:

7.2.2. Tunnelite taiustamise ja uuendamise meetmed

Tunnelite tdiustamise ja uuendamise korral annab teatatud asutus vilja direktiivi (EL) 2016797
artikli 15 16ike 7 ja IV lisa kohaselt vastavustdendamise sertifikaate ithe vdi mitme allsiisteemi vdi nende
allsiisteemide osade kohta, mis moodustavad tdiustatava voi uuendatava tunneli.

7.2.2.1. Tunneli tiiustamine vdi uuendamine

a) Tunnelit on kdesoleva KTK kontekstis tdiustatud vdi uuendatud, kui tunnelit moodustavat allsiisteemi
(voi selle osa) muudetakse vdi see asendatakse olulisel mairal.

b) Koostud vdi osad, mis ei ole osa konkreetsest tdiustamis- vi uuendamisprogrammist, ei tule muuta
tihilduvaks kdnealuse programmi elluviimise ajal.

¢) Téaiustamis- vOi uuendamistoo ajal kohaldatakse jargmisi parameetreid, kui need on t66ga hélmatud:
4.2.1.1. Varuviljapddsudele ja tehnoruumidele omavolilise juurdepddsu drahoidmine
4.2.1.3.  Ehitusmaterjali reaktsioon tulele
4.2.1.4.  Tulekahju avastamine tehnoruumides
4.2.1.5.4. Avariivalgustus: kui see on olemas, ei ole iiksikasjalikke ndudeid vaja kohaldada.
4.2.1.5.5. Evakuatsioonitahised
4.2.1.8. Avariiside

d) Tunneli hidaolukorra lahendamise kava tuleb 1abi vaadata.

7.2.2.2.  Tunneli pikendamine

a) Tunnel loetakse kdesoleva KTK kontekstis pikendatuks, kui muutub selle geomeetria (nt pikendamine,
tthendamine teise tunneliga).

b) Tunneli pikendamisel rakendatakse pikendamisega holmatud koostude ja osade suhtes jirgmisi
meetmeid. Nende kohaldamisel tuleb arvesse votta kogupikkust pdrast pikendamist:

4.2.1.1. Varuviljapddsudele ja tehnoruumidele omavolilise juurdepéisu drahoidmine
4.2.1.2.  Tunneli konstruktsioonide tulekindlus

4.2.1.3.  Ehitusmaterjali reaktsioon tulele
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4.2.1.4.  Tulekahju avastamine tehnoruumides
4.2.1.5.4. Avariivalgustus

4.2.1.5.5. Evakuatsioonitdhised

4.2.1.6.  Evakuatsiooniteed

4.2.1.8. Avariiside

4.2.1.9.  Elektrivarustus padsteteenistuste jaoks
4.2.1.10. Elektrisiisteemide tookindlus

4.2.1.11. Sidevahendid ja valgustus poorangutel
4.2.2.1.  Kontaktdhuliini segmentimine
4.2.2.2. Kontaktdhuliini maandamine

¢) Riskihindamise iihist ohutusmeetodit rakendatakse punktis 6.2.6 kirjeldatult viisil, et teha kindlaks,
kas punktides 4.2.1.5 ja 4.2.1.7 esitatud muude meetmete kohaldamine on asjakohane valmis
pikendatud tunneli puhul.

d) Vajaduse korral tuleb tunneli hidaolukorra lahendamise kava labi vaadata.”

47) Punkt 7.3.1 asendatakse jirgmisega:

»7.3.1.

7.3.2.

7.3.2.1.

7.3.2.2.

Uldist

1) Jargmises punktis loetletud erjjuhtumites kirjeldatakse erisitteid, mis on vajalikud ja lubatud iga
konkreetse liikkmesriigi raudteevdrkudes.

2)  Need erijuhtumid liigitatakse jirgmiselt:
— ,P“juhtumid - piisivad juhtumid.

— ,T0“ — ajutised tdhtajatud juhtumid, mille eesmirgiks olevasse siisteemi lisamise kuupiev tuleb
veel kindlaks méirata.

— ,T1“juhtumid — ajutised juhtumid mis lisatakse eesmirgiks olevasse siisteemi 31. detsembriks
2025.

— ,T2“juhtumid — ajutised juhtumid mis lisatakse eesmirgiks olevasse siisteemi 31. detsembriks
2035.

Koik erjjuhtumid ja nende asjakohased kuupdevad vaadatakse KTK tulevaste libivaatamiste kdigus
uuesti labi, et piirata nende tehnilist ja geograafilist kohaldamisala, véttes aluseks nende moju
ohutusele, koostalitlusele, piiriiilestele teenustele, TEN-T koridoridele ning nende siilitamise voi
kdrvaldamise praktilise ja majandusliku moju. Erilist tdhelepanu pooratakse ELi poolse rahastamise
kittesaadavusele.

Erijuhtumid piirduvad sellise marsruudi voi vorgustikuga, mille puhul need on rangelt vajalikud, ja
nende puhul vdetakse arvesse marsruudi ithilduvuse menetlusi.

3) Koik kiesoleva KTK kohaldamisalasse kuuluva veeremi suhtes kohaldatavad erijuhtumid on
tiksikasjalikult esitatud vedurite ja reisijateveoveeremi KTKs.

Tunnelites sitvate rongidega seotud kdituseeskirjad (punkt 4.4.6)
Itaalia erijuhtum (,T0*)

KTK-le mittevastavates Itaalia tunnelites kditamiseks mdeldud veeremile kehtivaid lisandudeid kirjeldatakse
vedurite ja reisijateveoveeremi KTK punktis 7.3.2.20.

La Manche’i tunneli erijuhtum (,P“-juhtum)

La Manchei tunnelis kiitamiseks moeldud reisijateveoveeremile kehtivaid lisandudeid kirjeldatakse
vedurite ja reisijateveoveeremi KTK punktis 7.3.2.21.°
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48) B liites esitatud tabel asendatakse jargmisega:

Projekti etapp

Konkreetsed hinda-

,Hinnatavad omadused Projekti ekspertiis Mﬁggz::sr:li;%;ine mismenetlused
1 2 3

4.2.1.1 Varuviljapddsudele ja tehnoruumidele oma- X X

volilise juurdepdisu drahoidmine

4.2.1.2 Tunneli konstruktsioonide tulekindlus X 6.2.7.2

4.2.1.3 Ehitusmaterjali reaktsioon tulele X 6.2.7.3

4.2.1.4 Tulekahju avastamine tehnoruumides X X

4.2.1.5 Evakuatsioonivahendid X X 6.2.7.4
6.2.7.5

4.2.1.6 Evakuatsiooniteed X X

4.2.1.7 Evakuatsiooni- ja padastepunktid X X

4.2.1.8. Avariiside X

4.2.1.9. Elektrivarustus paisteteenistuste jaoks X

4.2.1.10 Elektrisiisteemide tookindlus X 6.2.7.6

4.2.2.1 Kontaktdhuliini segmentimine X X

4.2.2.2 Kontaktdhuliini maandamine X X“.
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VI LISA

Mairuse (EL) 2016/919 lisa muudetakse jargmiselt.
1) Punkti 1.1 muudetakse jargmiselt:

a) teises 1digus asendatakse tekst ,direktiivi 2008/57/EU 1 lisa punktide 1.2 ja 2.2“ tekstiga ,direktiivi (EL)
2016/797 1 lisa punkti 2

b) alapunktid 1-4 asendatakse jirgmisega:

,1) vedurid ja reisijavagunid, sealhulgas diisel- ja elektrivedurid, iseliikuvad diisel- ja elektrirongid ning
juhikabiiniga varustatud reisivagunid;

2) eriveerem, nditeks teemasinad, kui need on varustatud juhikabiiniga ja ette ndhtud transpordireziimis oma
rataste] kasutamiseks.

See veeremiiiksuste loetelu hdlmab ka selliseid veeremiiiksusi, mis on spetsiaalselt projekteeritud kasutamiseks
eri liiki kiirliinidel, mida on kirjeldatud punktis 1.2 (,Geograafiline kohaldamisala“).”

2) Punkt 1.2 asendatakse jargmisega:

,1.2. Geograafiline kohaldamisala

Kiesoleva KTK geograafilisse kohaldamisalasse kuulub kogu raudteesiisteemi vorgustik, mida on kirjeldatud
direktiivi (EL) 2016797 I lisa punktis 1 ning millest on vilja arvatud direktiivi (EL) 2016/797 artikli 1
1igetes 3 ja 4 kirjeldatud juhud.

KTKd kohaldatakse 1 435 mm, 1 520 mm, 1 524 mm, 1 600 mm ja 1 668 mm roopmelaiusega vorkude
suhtes. Seda ei kohaldata siiski kolmanda riigi vorguga tihendatud 1 520 mm roopmelaiusega lithikeste
piiriiiletusldikude suhtes.”

3) Punkti 1.3 muudetakse jargmiselt:
a) tekst ,direktiivi 2008/57/EU artikli 5 15ikele 3“ asendatakse tekstiga ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 4 15ikele 3%
b) pirast alapunkti 7 lisatakse alapunktid 8 ja 9:

,8) osutada sitetele, mida kohaldatakse olemasolevate allsiisteemide suhtes, eelkdige timberehitamise ja
uuendamise korral ning sellise muutmise korral, mis eeldab uue kasutuselevtuloa taotlemist veeremi voi
raudteeddrse allsiisteemi puhul — 7. peatiikk (,Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide KTK rakendamine®);

9) osutada allsiisteemide parameetritele, mida raudteeveo-ettevotja peab kontrollima, ja menetlustele, mida ta
peab kohaldama konealuste parameetrite kontrollimiseks parast veeremiiiksuse turule laskmise loa
viljaandmist ja enne veeremiiiksuse esimest kasutuskorda, et tagada veeremiiiksuste ja nende kasutamis-
marsruutide vastastikune tthilduvus — 4. peatitkk (,Allstisteemide iseloomustus*).;

c) tekst ,direktiivi 2008/57/EU artikli 5 18ikele 5“ asendatakse tekstiga ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 4 18ikele 5%
4) Punkti 2.1 esimene 16ik asendatakse jargmisega:
,Juhtkiskude ja signaalimise allstisteemid on direktiivi (EL) 2016/797 II lisas médratletud jargmiselt:

a) ,raudteeddrne kontroll ja signaalimine” — kdik raudteeddrsed seadmed, mis on vajalikud ohutuse tagamiseks ning
selleks, et kontrollida ja juhtida raudteevdrgustikus liiklemise loaga rongide litkumist;

b) ,rongisisene kontroll ja signaalimine” — kdik rongisisesed seadmed, mis on vajalikud ohutuse tagamiseks ning
selleks, et kontrollida ja juhtida raudteevdrgustikus litklemise loaga rongide litkumist.
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5) Punkti 2.2 muudetakse jirgmiselt:
a) esimene 16ik asendatakse jargmisega:

Juhtkdskude ja signaalimise allsisteemi KTKs on tdpsustatud ainult need nduded, mida on vaja liidu
raudteesiisteemi koostalitlusvdime ja olulistele nduetele vastavuse tagamiseks (*).

(*) Juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi KTKs ei ole praegu tdpsustatud koostalitlusnduet blokeerimis-
seadmete, tilesdidukohtade ning juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi teatud muude elementide suhtes.”;

b) tekst ,ileeuroopalise raudteevdrgu B-klassi siisteemid on piiratud hulk rongiturvangusiisteeme, mis olid
tileeuroopalises raudteevdrgus kasutusel enne 20. aprilli 2001“ asendatakse tekstiga iileeuroopalise
raudteevorgu B-klassi siisteemid on piiratud hulk rongiturvangu- ja raadio-hddlsidesiisteeme, mis olid
tileeuroopalises raudteevorgus kasutusel enne 20. aprilli 20017

¢) tekst ,Euroopa Liidu raudteevdrgu muude osade B-klassi siisteemid on piiratud hulk rongiturvangusiisteeme, mis
olid vastavates vorkudes kasutusel enne 1. juulit 2015“ asendatakse tekstiga ,Euroopa Liidu raudteevdrgu muude
osade B-klassi siisteemid on piiratud hulk rongiturvangu- ja raadio-hdalsidesiisteeme, mis olid vastavates
vorkudes kasutusel enne 1. juulit 2015%

d) tekst ,B-klassi siisteemide loend on esitatud Euroopa Raudteeagentuuri tehnilises dokumendis ,Juhtkiskude ja
signaalimise allsiisteemi B-klassi siisteemide loend”, ERA/TD/2011-11, versioon 3.0.“ asendatakse tekstiga ,B-
klassi siisteemide loend on esitatud Euroopa Liidu Raudteeagentuuri tehnilises dokumendis ,Juhtkiskude ja
signaalimise allsiisteemi B-klassi siisteemide loend“, ERA/TD/2011-11, versioon 4.0.%

e) punkti 2.2. Ioppu lisatakse tekst ,Kdiki juhtkdskude ja signaalimise allsiisteeme, isegi kui neid ei ole kiesolevas
KTKs tipsustatud, hinnatakse vastavalt komisjoni rakendusméirusele (EL) nr 402/2013.

6) Punkt 2.3 asendatakse jargmisega:

,2.3. Raudteedirsed rakendusastmed (ETCS)

Kéesolevas KTKs esitatud liideste abil mairatakse kindlaks andmeedastusviisid rongidele ja (vajaduse korral)
rongidelt. KTKs viidatud ETCSi tehniliste kirjeldustega maédratakse rakendusastmed, mille hulgast voib
raudteeddrse paigaldise jaoks valida nduetele vastava andmeedastusviisi.

Kidesolevas KTKs on kindlaks mairatud koikide rakendusastmete nduded.
Vt ETCSi rakendusastmete tehnilise médaratluse kohta lisa A punkt 4.1c.”

7) Punkti 3.1 muudetakse jirgmiselt:
a) tekst ,Direktiivis 2008/57/EU* asendatakse tekstiga ,Direktiivis (EL) 2016/797%
b) alapunkti 5 jarele lisatakse uus alapunkt 6:
,0) juurdepdisetavus.”

8) Punkt 3.2.1 asendatakse jargmisega:

,3.2.1. Ohutus

Iga juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide projekti puhul, mille suhtes kdesolevat tehnilist kirjeldust
kohaldatakse, vdetakse vajalikud meetmed selle tagamiseks, et juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemidega
seotud onnetusjuhtumi risk ei iiletaks teenusele eesmargiks seatud taset.

Et ohutuse saavutamiseks vOetavad meetmed ei kahjustaks koostalitlust, jargitakse punktis 4.2.1
(,Juhtkdskude ja signaalimise tookindlus, kiideldavus ja ohutusomadused, mis on seotud koostalit-
lusvdimega*) esitatud pdhiparameetri ndudeid.
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A-klassi siisteemi (ETCS) puhul jaotatakse {iildised ohutuseesmirgid rongisiseste ja raudteeddrsete
juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide vahel. Uksikasjalikud nduded on tipsustatud punktis 4.2.1
(,Juhtkdskude ja signaalimise tookindlus, kdideldavus ja ohutusomadused, mis on seotud koostalit-
lusvdimega“) esitatud pdhiparameetriga. Neid ohutusndudeid tuleb tiita koos kaideldavusnduetega, mis on
kindlaks mairatud punktis 3.2.2 (,T66kindlus ja kiideldavus®).

A-klassi siisteemi (ETCS) puhul:

a) raudteeveo-ettevitjate ja taristuettevdtjate tehtud muudatusi juhitakse kooskdlas nende ohutusjuhtimise
stisteemi protsesside ja menetlustega;

b) muude osalejate (nt tootjate voi teiste tarnijate) tehtud muudatusi juhitakse vastavalt komisjoni
rakendusmdiruse (EL) nr 4022013 (*) I lisas esitatud riskijuhtimismenetlusele, nagu on osutatud
Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi (EL) 2016/798 (**) artikli 6 1dike 1 punktis a.

Lisaks hindab iihiste ohutusmeetodite hindamisasutus vastavalt kdnealuse mairuse artiklile 6 sdltumatult
médruse (EL) nr 402/2013 I lisas esitatud riskijuhtimismenetluse nduetekohast kohaldamist ja selle
kohaldamise tulemuste asjakohasust. Uhiste ohutusmeetodite hindamisasutus akrediteeritakse vdi seda
tunnustatakse vastavalt maaruse (EL) nr 402/2013 II lisa nduetele andmebaasi ERADIS hindamisasutustele
méeldud kirje 5. elemendis ,Classification (liigitus) esitatud véljadel ,Control-command and signalling*
(juhtkisud ja signaalimine) ning ,System safe integration” (siisteemi ohutu integreerimine).

Lisa A tabelis A3 osutatud tehniliste kirjelduste kohaldamine on asjakohane viis, et vastata tdielikult
komisjoni rakendusmdiruse (EL) nr 402/2013 1 lisas esitatud riskijuhtimismenetlusele koostalitluse
komponentide ja allsiisteemide projekteerimise, rakendamise, tootmise, paigaldamise ja valideerimise (sh
ohutuskinnituse) puhul. Kui kohaldatakse lisa A tabelis 3 osutatud tehnilistest kirjeldustest erinevaid
kirjeldusi, tuleb tdestada vihemalt vastavust lisa A tabeli 3 kirjeldustele.

Kui lisa A tabelis A3 osutatud tehnilisi kirjeldusi kasutatakse asjakohase viisina, et vastata tiielikult
komisjoni rakendusmdiruse (EL) nr 402/2013 I lisas esitatud riskijuhtimismenetlusele, peab lisa A tabelis
A3 toodud tehnilistes kirjeldustes ndutud séltumatu ohutushindamise tegema CENELECi soltumatu
ohutushindaja asemel eespool olevas punktis tdpsustatud viisil akrediteeritud v&i tunnustatud
hindamisasutus, et viltida sdoltumatu hindamistoo tarbetut dubleerimist.

omisjoni 30. aprilli . aasta rakendusmaarus nr riskihindamise ithise ohutusmeetodi kohta

*) Komisjoni 30. aprilli 2013 kend EL) nr 402/2013 riskihind hise oh di koh
ja madruse (EU) nr 352/2009 kehtetuks tunnistamise kohta (ELT L 121, 3.5.2013, 1k 8).

(**) Euroopa Parlamendi ja néukogu 11. mai 2016. aasta direktiiv (EL) 2016/798 raudteeohutuse kohta
(ELT L 138, 26.5.2016, Ik 102).“

9) Punkti 3.2.2 teine 16ik asendatakse jargmisega:

,Jilgitakse allsiisteemis kasutatud komponentide vananemisest ja kulumisest tuleneva riski taset. Jargitakse punktis
4.5 kehtestatud néudeid hooldustoodele.”

10) Punkt 3.2.5.2 jdetakse vilja.

11) Lisatakse uus punkt 3.2.6 jirgmises sonastuses:

»,3.2.6 Juurdepddsetavus

Juhtkidskude ja signaalimise allsiisteemide jaoks ei tehta kohustuslikuks ithtegi nduet olulistele nouetele
juurdepédsetavuse kohta.

12) Punkti 4.1.1 muudetakse jargmiselt:
a) (ei puuduta eestikeelset versiooni)
b) Lisatakse uus alapunkt 17 jargmises sonastuses:

,17) ETCSi ja raadiosiisteemi tthilduvus (punkt 4.2.17).
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13) Punktis 4.1.2 asendatakse tekst ,KTKga thilduvate rongisiseste allsiisteemide toimivust piiramata“ tekstiga ,KTKga
tihilduvate rongisiseste allsiisteemidega veeremite litkumist piiramata.”

14) Punktis 4.1.3 asendatakse tabel 4.1 jirgmisega:

,Tabel 4.1
Allsiisteem Osa Pohiparameetrid
Rongisisene juhtkdskude | Rongiturvangusiisteem 4.2.1, 422,425,426, 42.8, 42.9, 42.12, 4.2.14,
ja signaalimise allsiisteem 4.2.16, 4.2.17
Raadio-hiilside 4.2.1.2, 4241, 4242, 4251, 4213, 4.2.16,
4.2.17
Andmeside 4212, 4241, 4243, 4251, 4.2.6.2, 4.2.16,
4.2.17
Raudteedirne Rongiturvangusiisteem 421, 423,425,427, 428, 429, 42.15, 42.16,
juhtkaskude ja 4.2.17
signaalimise allsiisteem
Raadio-hailside 4.2.1.2,4.2.4,4.2.5.1,4.2.7,4.2.16, 42.17
Andmeside 4.2.1.2,4.2.4,4.2.5.1,4.2.7,4.2.16, 42.17
Rongituvastus 4.2.10, 4.2.11, 4.2.16"

15) Punkti 4.2.1 pealkiri asendatakse jirgmisega: ,Juhtkdskude ja signaalimise tookindlus, kdideldavus ja ohutusomadused, mis
on seotud koostalitlusvdimega“.

16) Punkt 4.2.2 asendatakse jargmisega:

,4.2.2. Rongisisesed ETCS-funktsioonid

Rongisiseste ETCS-funktsioonide pdhiparameeter kirjeldab koiki rongi ohutuks liiklemiseks vajalikke
funktsioone. P&hifunktsioon on tagada automaatblokeerimissiisteemi toimimine ja kabiinisisene
signaalimine:

1) rongi omaduste kindlaksmadramine (nt rongi suurim lubatud kiirus, pidurdustéhusus);

2) jalgimisreZiimi valimine raudteedirsetelt seadmetelt saadud teabe alusel;

3) ldbisdidu modtmine;

4) rongi asukoha kindlaksmédramine Eurobalise’i asukohtadel pdhinevas koordinaatsiisteemis;

5) diinaamilise kiirusprofiili viljaarvutamine konkreetseks iilesandeks rongi omaduste ja raudteedarsetelt
seadmetelt saadud teabe alusel;

6) diinaamilise kiirusprofiili jalgimine konkreetse iilesande kaigus;
7) sekkumisfunktsiooni rakendamine.

Nimetatud funktsioone rakendatakse vastavalt lisa A punktile 4.2.2 b ning nende toimivus peab vastama
lisa A punktile 4.2.2 a.

Katsetele kehtestatud nduded on tdpsustatud lisa A punktis 4.2.2 c.

Pohifunktsioone toetavad lisafunktsioonid, mille suhtes kohaldatakse samuti lisa A punkte 4.2.2 a ja 4.2.2
b, ning allpool esitatud tehnilisi kirjeldusi.

1) Side raudteedirse juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemiga.

a) Eurobalise’i andmeedastus. Vt punkt 4.2.5.2 (,Eurobalise’i side rongiga®).
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b) Euroloopi andmeedastus. Vt punkt 4.2.5.3 (,Euroloopi side rongiga“). See funktsioon on rongides
valikuline, vilja arvatud juhul, kui Euroloop on paigaldatud raudteedirsetesse ETCSi 1. taseme
seadmetesse ja kaivituskiiruseks on ohutusega seotud pohjustel seatud null (nt kaitse ohtlikes
punktides).

¢) Soidusignaalide uuendamine raadio teel. Vt lisa A punkt 4.2.2 d, punktid 4.2.5.1 (,Raadioside
rongiga“), 4.2.6.2 (,Liides GSM-R raadioandmeside ja ETCSi vahel“) ning 4.2.8 (,Votmehaldus®). See
funktsioon on rongides valikuline, vélja arvatud juhul, kui sdidusignaalide raadio teel uuendamise
seade on paigaldatud raudteedirsetesse ETCSi 1. taseme seadmetesse ja kiivituskiiruseks on
ohutusega seotud pohjustel seatud null (nt kaitse ohtlikes punktides).

d) Andmeside raadio teel. Vt punktid 4.2.5.1 (,Raadioside rongiga“), 4.2.6.2 (,Liides GSM-R
raadioandmeside ja ETCSi vahel“) ja 4.2.8 (,Votmehaldus®). See andmeside raadio teel on valikuline,
vilja arvatud juhul, kui seda kasutatakse ETCSi 2. voi 3. taseme liinidel.

2) Teabe edastamine juhile. Vt lisa A punktid 4.2.2 e ja 4.2.12 (,ETCSi DMI).

3) Teabe edastamine STMile. Vt punkt 4.2.6.1 (,Liides ETCSi ja STMi vahel“). See funktsioon holmab
jargmist:

a) STMi viljundi haldamine;
b) STMis kasutatavate andmete esitamine;

¢) STMide iilemineku haldamine.

I
~

Rongi komplektsust (terviklikkust) kisitleva teabe haldamine — Rongi terviklikkuse teabe edastamine
rongisisesele allsiisteemile on valikuline, vilja arvatud juhul, kui seda nduavad raudteedirsed seadmed.

5) Seadmete seisundi seire ja tugi halvenenud tingimuste korral. See funktsioon hdlmab jargmist:
a) rongisiseste ETCS-funktsioonide hddlestamine;
b) tugi halvenenud tingimuste korral;
¢) rongisiseste ETCS-funktsioonide isoleerimine.

6) Jarelevalveotstarbeline andmesalvestustugi. Vt punkt 4.2.14 (Jirelevalveotstarbelise andmesalvestuse
liides*).

7) Teabe[kdskude edastamine ja veeremi seisundit kisitleva teabe vastuvotmine:
a) DMIle. Vt punkt 4.2.12 (,ETCSi DMIY);
b) rongiliidesele/rongiliideselt. Vt lisa A punkt 4.2.2 {.“

17) Punkt 4.2.3 asendatakse jargmisega:

,4.2.3. Raudteeddrsed ETCS-funktsioonid

Kiesolev pohiparameeter kirjeldab raudteeddrseid ETCS-funktsioone. See hdlmab koiki ETCS-funktsioone,
millega tagatakse konkreetse rongi ohutu litklemine.

Pohifunktsioon on:
1) rongi asukoha kindlaksmairamine Eurobalise’i asukohtadel p&hinevas koordinaatsiisteemis (2. ja 3. tase);

2) raudteedirsete signaalseadmete andmete teisendamine rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi
standardvormingusse;

3) liikkumissuuniste saatmine, sealhulgas liini kirjeldus ja rongile antud kasud.

Nimetatud funktsioone rakendatakse vastavalt lisa A punktile 4.2.3 b ning nende toimivus peab vastama
lisa A punktile 4.2.3 a.
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Pohifunktsioone toetavad lisafunktsioonid, mille suhtes kohaldatakse samuti lisa A punkte 4.2.3 a ja 4.2.3
b, ning allpool esitatud tehnilisi kirjeldusi.

1) Side rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemiga. See hélmab jargmist:

a) Eurobalise’t andmeedastus. Vt punktid 4.2.5.2 (,Eurobalise’i side rongiga“) ja 4.2.7.4 (,Eurobalise-
i[raudteedidrne elektrooniline seade (LEU)®);

b) Euroloopi andmeedastus. Vt punktid 4.2.5.3 (,Euroloopi side rongiga“) ja 4.2.7.5 (,Euroloop/LEU").
Euroloop on asjakohane iksnes 1. taseme puhul, kus see on valikuline;

¢) soidusignaalide uuendamine raadio teel. Vt lisa A punkt 4.2.3 d, punktid 4.2.5.1 (,Raadioside
rongiga“), 4.2.7.3 (,GSM-R ja raudteeddrsed ETCS-funktsioonid) ja 4.2.8 (,Votmehaldus®).
Sdidusignaalide uuendamine on asjakohane iiksnes 1. taseme puhul, kus see on valikuline;

d) andmeside raadio teel. Vt punktid 4.2.5.1 (,Raadioside rongiga“), 4.2.7.3 (,GSM-R ja raudteedirsed
ETCS-funktsioonid®) ja 4.2.8 (,Votmehaldus®). Andmeside raadio teel on asjakohane iiksnes 2. ja 3.
taseme puhul.

N
—

Teabe/kiskude genereerimine rongisisesele ETCSile, nt teave Shuavade sulgemise/avamise, pantograafi
langetamise/tdstmise, toitesiisteemi pealiiliti sisse-[viljaliilitamise ning veosiisteemilt A veosiisteemile B
tlemineku kohta. Nende funktsioonide rakendamine raudteedirsetel seadmetel on valikuline;
allstisteemide ohutu integreerimise tagamine vdib aga ndutud olla teistes kehtivates KTKdes, riiklikes
eeskirjades voi riskihindamise rakendamisel.

W
=~

Erinevate raadio teel blokeerimise juhtkeskuste (RBCde) kontrolli all olevate piirkondade vahetumiste
haldamine (asjakohane itksnes 2. ja 3. taseme puhul). Vt punktid 4.2.7.1 (,RBCde vaheline funktsioo-
niliides”) ja 4.2.7.2 (,RBCde vaheline tehniline liides).”

18) Punktis 4.2.6.3 jaetakse vilja tekst ,punktis 4.2.6. f*.

19) Punktis 4.2.11 asendatakse tekst ,juhtimis- ja signaalimisseadmete” tekstiga ,juhtkdskude ja signaalimise rongituvas-
tusseadmete”.

20) Punktis 4.2.16 asendatakse tekst ,juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide puhul“ tekstiga ,juhtkdskude ja
signaalimise rongisiseste koostalitluse komponentide ja allsiisteemide puhul®.

21) Lisatakse uus punkt 4.2.17 jargmises sOnastuses:

,4.2.17.  ETCSi ja raadiosiisteemi iihilduvus

Voimaliku erineva rakendamise ning tdielikus vastavuses olevatele juhtkiskude ja signaalimise
allsiisteemidele ilemineku oleku téttu tuleb teha kontrollid rongisiseste ja raudteeddrsete juhtkidskude ja
signaalimise allsiisteemide tehnilise tihilduvuse tdendamiseks. Nende kontrollide vajadust kisitatakse
meetmena, millega suurendatakse usaldust juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemide tehnilise tihilduvuse
vastu. Eelduste kohaselt vihendatakse neid kontrolle, kuni saavutatakse punktis 6.1.2.1 nimetatud
pohimdte.

4.2.17.1. ETCSi siisteemi ithilduvus

ETCSi siisteemi ithilduvus (ESC) on kasutusalas juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide ETCSi
rongisiseste ja ETCSi raudteedirsete osade tehnilise tthilduvuse registreerimine.

ESC tiiip on rongisisese ETCSi ja kasutusala osa vahelise tehnilise tthilduvuse registreerimisele méaaratav
védrtus. Liidu vorgustiku kdigil osadel, mis eeldavad ESC tdendamiseks samasuguseid kontrolle, on sama
ESC tilip.

4.2.17.2. Raadiosiisteemi ithilduvus

Raadiosiisteemi tthilduvus (RCS) on rongisisese raadio-hdilside voi -andmeside seadmete ning
juhtkidskude ja signaalimise allsiisteemide GSM-Ri raudteeddrsete osade vahelise tehnilise ithilduvuse
registreerimine.

RSC tiiip on raadio-hddlside voi andmeside ja kasutusala osa vahelise tehnilise iihilduvuse registree-
rimisele médratav véirtus. Liidu vorgu koigil osadel, mis eeldavad RSC tdendamiseks samasuguseid
kontrolle, on sama RSC tiiiip.”
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22) Punkti 4.3 muudetakse jargmiselt:

a) tabelite pealkirjas asendatakse sdna ,Punkt“ sdnaga ,Alapunkt®;

b) punkt 4.3.1 asendatakse jargmisega:

»4.3.1. Kaitamise ja liikluskorralduse allsiisteemi liides

Liides kaitamise ja liikkluskorralduse allsiisteemiga

Juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi

Kaitamise ja liikluskorralduse KTK viide ()

KTK viide

Parameeter Ala]}()tu - Parameeter Alapunkt
Kasutuseeskirjad (normaal- ja halvene- | 4.4 Reegliraamat 42.1.2.1
nud tingimused) Kasutuseeskirjad 4.4
Raudteedirsete juhtimis- ja signaalimi- | 4.2.15 | Signaalide ja raudteeddrsete mirgiste | 4.2.2.8
sobjektide nihtavus nahtavus
Rongi pidurdustdhusus ja omadused 422 Pidurdustdhusus 4.2.2.6
Liivatamisseadmete kasutamine 4.2.10 | Reegliraamat 42.1.2.1
Rongisisene rattaharja madrimine
Liitpiduriklotside kasutamine
Jarelevalveotstarbelise andmesalvestuse | 4.2.14 | Rongisisene andmesalvestus 4.2.3.5
liides
ETCSi DMI 4.2.12 | Ronginumber 42.3.2.1
GSM-R DMI 4.2.13 | Ronginumber 4.2.3.2.1
Votmehaldus 4.2.8 | Rongi tookorra tagamine 4.2.2.7
Marsruudi ihilduvuse kontrollid enne | 4.9 Veeremiiiksuse ja rongi ithilduvuse pa- | D1 liide

lubatud veeremiiiksuste kasutamist

rameetrid kasutamiseks ette ndhtud
marsruudil

(') Komisjoni 8. juuni 2015. aasta médrus (EL) 2015/995, millega muudetakse otsust 2012/757EL, mis kisitleb Euroopa
Liidu raudteesiisteemi kiditamise ja liikkluskorralduse allsiisteemi koostalitluse tehnilist kirjeldust (ELT L 165, 30.6.2015, k

1).5

punkt 4.3.2 asendatakse jirgmisega:

,4.3.2. Veeremi allsiisteemi liides

Liides veeremi KTKdega

Juhtkiskude ja signaalimise allsiis- . .
teemi KTK viide Veeremi KTKde viide
Parameeter Alalgtun- Parameeter Alapunkt
Uhilduvus 4.2.10 | Roobastee Kiirraudteesiist- ~ rattapaari 4.2.7.9.2
raudteedirsete vooluahelatel eemi KTK (1) asukoht
rongituvastgssﬁsteemid— pohinevate teljekoormus 4.2.3.2
iga: Veelr(em1 rongituvastussiisteemi- liivatamine 4.2.3.10
onstruktsioon iihi
! dega u.h11duvu.se. ratastevaheline 4.2.3.3.1
tagamiseks vajalikud clektritakistus
eeremi omadused
v Tavaraudteesiisteemi KTK (2) 4.2.3.3.1.1
Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK | 4.2.3.3.1.1
C)
Vagunite KTK (%) 4.2.3.2
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Liides veeremi KTKdega
Juhtkiskude ja signaalimise allsiis- . .
teemi KTK viide Veeremi KTKde viide
Parameeter Alalgtun— Parameeter Alapunkt
Teljeloenduritel Kiirraudteesiist-  rattapaari 4.2.7.9.2
pohinevate eemi KTK geomeetria
rongituvastussiisteemi- rattad 4.2.7.93
dega u.hllléiuvu.sg Tavaraudteesiisteemi KTK 4.2.3.3.1.2
tagamiseks vajalikud
veeremi omadused Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK | 4.2.3.3.1.2
Vagunite KTK 4233
Silmusahelal Kiirraudteesiisteemi KTK Puudub
pohinevate . Tavaraudteesiisteemi KTK 4.2.3.3.1.3
seadmetega tihilduvuse o )
tagamiseks vajalikud Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK | 4.2.3.3.1.3
veeremi omadused Vagunite KTK 4233
Veeremi ning 4.2.11 | Roobastee Kiirraudteesiisteemi KTK 4.2.6.6.1
.rauflteeaa}*se.te juhtimis- V(zol‘uahelatel Tavaraudteesiisteemi KTK 4.2.3.3.1.1
ja signaalimisseadmete pohinevate o )
elektromagnetiline rongituvastussiisteemi- Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK | 4.2.3.3.1.1
tthilduvus dega thilduvuse Vagunite KTK 4233
tagamiseks vajalikud
veeremi omadused
Teljeloenduritel Kiirraudteesiisteemi KTK 4.2.6.6.1
pohlpevate . .| Tavaraudteesiisteemi KTK 4.23.3.1.2
rongituvastussiisteemi- o )
dega iihilduvuse Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK | 4.2.3.3.1.2
tagamiseks vajalikud | Vagunite KTK 4233
veeremi omadused
Rongi pidurdustdhusus | 4.2.2 Hidapidurdustdhusus | Kiirraudteesiist-  Hédapidurdus 4.2.4.1
ja omadused eemi KTK Stidupidurdus | 4.2.4.4
Tavaraudteesiis- Hadapidurdus 42,452
teemi KTK Soidupidurdus | 4.2.4.5.3
Vedurite ja Hadapidurdus 4.2.4.5.2
reisjateveoveer-  g55;dupidurdus 4.2.4.53
emi KTK
Vagunite KTK 4.2.4.1.2
Rongisiseste juhtimis- | 4.2.2 Kinemaatiline gabariit | Kiirraudteesiisteemi KTK 4231
ja signaalimisantennide Tavaraudteesiisteemi KTK 4.2.3.1
asukoht
Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK | 4.2.3.1
Vagunite KTK Puudub
Rongisiseste ETCS- 4.2.2 Kasutuseeskirjad Kiirraudteesiisteemi KTK 4.2.7.9.1
'funkts1‘oo‘n1de Tavaraudteesiisteemi KTK 4.2.12.3
isoleerimine
Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK | 4.2.12.3
Vagunite KTK Puudub
Andmeliidesed 4.2.2 | Jarelevalve ja Kiirraudteesiisteemi KTK 4.2.7.10
rikkeotsing Tavaraudteesiisteemi KTK 4.2.1.1
Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK | 4.2.1.1
Vagunite KTK Puudub
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Liides veeremi KTKdega
Juhtkiskude ja signaalimise allsiis- . .
teemi KTK viide Veeremi KTKde viide
Parameeter Alalgtun— Parameeter Alapunkt
Raudteedirsete 4.2.15 | Nihtavus Kiirraudteesiisteemi KTK 4.2.7.4.1.1
jl_lhtimi,s' ja Esilaternad Tavaraudteesiisteemi KTK 42.7.1.1
signaalimisobjektide
nahtavus Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK | 4.2.7.1.1
Vagunite KTK Puudub
Juhi ndhtavusala Kiirraudteesiist-  vaatevali 4226b
i KTK
eemt tuuleklaas 4.2.2.7
Tavaraudteesiis-  vaatevali 4.2.9.1.3.1
t i KTK
cemt tuuleklaas 4.2.9.2
Vedurite ja vaatevali 429.1.3.1
siiat g
Zfrllsil];;%‘éeoveer tuuleklaas 4.2.9.2
Vagunite KTK Puudub
Jarelevalveotstarbelise | 4.2.14 | Salvestusseade Kiirraudteesiisteemi KTK 4.2.7.10
d Ivestuse liid
andmesalvestuse fndes Tavaraudteesiisteemi KTK 4.2.9.6
Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK | 4.2.9.6
Vagunite KTK Puudub
Kasud 4.2.2 Faaside eraldus Kiirraudteesiisteemi KTK 4.2.8.3.6.7
iseadmetel
veeremiseadmetele 4.2.3 Tavaraudteesiisteemi KTK 4.2.8.2.9.8
Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK | 4.2.8.2.9.8
Vagunite KTK Puudub
Hadapidurduskasklus 4.2.2 Hadapidurduskasklus | Kiirraudteesiisteemi KTK Puudub
Tavaraudteesiisteemi KTK 4.2.4.41
Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK | 4.2.4.4.1
Vagunite KTK Puudub
Seadmete ehitamine 4.2.16 | Materjalinduded Kiirraudteesiisteemi KTK 4.2.7.2.2
Tavaraudteesiisteemi KTK 4.2.10.2.1
Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK | 4.2.10.2.1
Vagunite KTK Puudub

(1) Kiirraudteesiisteemi KTK on komisjoni 21. veebruari 2008. aasta otsus 2008/232/EU, mis kisitleb iileeuroopalise kiirraud-

teesiisteemi veeremi allsiisteemi koostalitluse tehnilist kirjeldust.

(3 Tavaraudteesiisteemi KTK on komisjoni 26. aprilli 2011. aasta otsus 2011/291/EL, mis kasitleb iilecuroopalise tavaraudtee-
siisteemi veeremi allsiisteemi ,vedurid ja reisijateveoveerem” koostalitluse tehnilist kirjeldust.

(}) Vedurite ja reisijateveoveeremi KTK on komisjoni 18. novembri 2014. aasta mddrus (EL) nr 1302/2014, milles kasitletakse
Euroopa Liidu raudteesiisteemi veeremi allsiisteemi ,vedurid ja reisijateveoveerem* koostalitluse tehnilist kirjeldust.

(*) Vagunite KTK on komisjoni 13. martsi 2013. aasta mddrus (EL) nr 321/2013, mis késitleb Euroopa Liidu raudteesiisteemi
allsiisteemi ,veerem — kaubavagunid“ koostalitluse tehnilist kirjeldust ja millega tunnistatakse kehtetuks komisjoni otsus

2006/861/EU.%

d) (ei puuduta eestikeelset versiooni)

23) (ei puuduta eestikeelset versiooni)
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24) Punkti 4.5.1 alapunkti 1 16ppu lisatakse jargmine tekst: ,Seadmete vigade parandamise kohta vt punkt 6.5;".

25) Punkt 4.8 asendatakse jargmisega:

,4.8. Registrid

Direktiivi (EL) 2016/797 artiklites 48 ja 49 sitestatud registritele esitatavad andmed on loetletud komisjoni
rakendusotsuses 2011/665/EL (*) ja komisjoni rakendusmaaruses (EL) 2019/777 (**).

(*) Komisjoni 4. oktoobri 2011. aasta rakendusotsus 2011/665/EL lubatud raudteeveeremitiiiipide Euroopa
registri kohta (ELT L 264, 8.10.2011, lk 32).
(**) Komisjoni 16. mai 2016. aasta rakendusmaéarus (EL) 2019/777, milles kisitletakse raudteetaristuregistri iihtseid

tehnilisi kirjeldusi ja millega tunnistatakse kehtetuks rakendusotsus 2014/880/EL (ELT L 139 I, 27.5.2019,
lk 312).

26) Punkti 4.8 alla lisatakse uus punkt 4.9 jirgmises sdnastuses:

,4.9. Marsruudi iihilduvuse kontrollid enne lubatud veeremiiiksuste kasutamist

Rongisisese juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi parameetreid, mida raudteeveo-ettevdtja peab marsruudi
tthilduvuse kontrolli eesmirgil kasutama, on kirjeldatud komisjoni rakendusmairuse (EL) 2019/773 (*) D1
liites.

(*) Komisjoni 16. mai 2016. aasta rakendusmdirus (EL) 2019/773, milles Kisitletakse Euroopa Liidu

raudteesiisteemi kditamise ja liikluskorralduse allsiisteemi koostalitluse tehnilist kirjeldust ning millega
tunnistatakse kehtetuks komisjoni otsus 2012/757/EL (ELT L 139 [, 27.5.2019, 1k 5).

27) Punkt 5.1 asendatakse jargmisega:

,5.1. Miiratlus

Direktiivi (EL) 2016/797 artikli 2 punkti 7 kohaselt on koostalitluse komponendid ,seadme mis tahes
lihtkomponent, komponentide kogum, alakoost v&i kogukoost, mis on inkorporeeritud voi mida kavatsetakse
inkorporeerida allsiisteemi, ning millest raudteesiisteemi koostalitlus otseselt vdi kaudselt sdltub, sealhulgas
nii materiaalsed kui ka mittemateriaalsed esemed.”

28) Punkti 5.2.2 16ppu lisatakse uus 15ik:
,Koostalitluse komponentide rithma siseliideste vastavust 4. peatikki pdhiparameetritele ei pea kontrollima.
Koostalitluse komponentide rithma vilisliideste vastavust tuleb kontrollida, et tdendada kdnealuste valisliideste
nduetega seotud pdhiparameetrite jargimist.

29) Punkti 5.3 muudetakse jargmiselt:

a) tabel 5.1.a asendatakse jirgmisega:

,Tabel 5.1.a

Rongisisese juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi koostalitluse pohikomponendid

1 2 3 4

; 4. peatiiki alusel
Nr Koostalitluse komponent (KK) Omadused hinnatavad erinduded
1 Rongisisene ETCS Tookindlus, kdideldavus, hooldatavus, ohutus 421

4.5.1.

Rongisisesed ETCS-funktsioonid (v.a ldbisdidu mddtmine) | 4.2.2
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1 2 3 4
N . 4. peatiiki alusel
r Koostalitluse komponent (KK) Omadused hinnatavad erinduded
ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed 4.2.5
— RBC (andmeside raadio teel valikuline) 4.2.5.1
— Soidusignaalide uuendamise seade (valikuline funktsi- | 4.2.5.1
oon) 4252
— Eurobalise’i raadioliides 4253
— Euroloopi raadioliides (valikuline funktsioon)
Liidesed
— STM (K-liidese kasutamine valikuline) 4.2.6.1
— GSM-Ri ETCS andmesideraadio 4.2.6.2
— Libisdidu moodtmine 4.2.6.3
— Votmehaldussiisteem 4.2.8
— ETCS-ID haldamine 4.2.9
— ETCSi juhi-masina-liides 4.2.12
— Rongiliides 422
— Rongisisene salvestusseade 4.2.14
Seadmete ehitamine 4.2.16
2 Libisoidu modtmise seade | Tookindlus, kiideldavus, hooldatavus, ohutus 4.2.1
4.5.1.
Rongisisesed ETCS-funktsioonid: ainult 14bisdidu moot- | 4.2.2
mine
Liidesed
— Rongisisene ETCS 4.2.6.3
Seadmete ehitamine 4.2.16
3 Vilise STMi liides Liidesed
— Rongisisene ETCS 4.2.6.1
4 GSM-R rongiraadio Tookindlus, kiideldavus, hooldatavus 421.2
Mirkus: SIM-kaart, antenn, 4.5.1.
tthendusjuhtmed ja filtrid ei
ole osa antud koostalitluse | Pahilised sidefunktsioonid 4.2.4.1
komponendist
Koneside- ja operatiivsidepidamisrakendused 4.2.4.2
Liidesed
— GSM-R raadioliides 4.2.5.1
— GSM-Ri juhi-masina-liides 4.2.13
Seadmete ehitamine 4.2.16
5 GSM-Ri ETCS Tookindlus, kiideldavus, hooldatavus 42.1.2
andmesideraadio
4.5.1.
Mirkus: SIM-kaart, antenn,
ithendusjuhtmed ja filtrid ei | Pahilised sidefunktsioonid 4.2.4.1
ole osa antud koostalitluse
komponendist ETCSi andmesiderakendused 4243
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1 2 3 4
. 4. peatiiki alusel
Nr Koostalitluse komponent (KK) Omadused hinnatavad erinduded
Liidesed
— Rongisisene ETCS 4.2.6.2
— GSM-R raadioliides 4251
Seadmete ehitamine 4.2.16
6 GSM-Ri SIM-kaart Pohilised sidefunktsioonid 4.2.4.1
Mirkus: GSM-Ri vorguope-
raator vastutab selle eest, et | Seadmete ehitamine 4.2.16%

raudteeveo-cttevotjad  saa-
vad SIM-kaardi, mis sisesta-
takse GSM-Ri 1dppsead-
messe.

b) tabel 5.1.b asendatakse jirgmisega:

,Tabel 5.1.b

Rongisisese juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi koostalitluse komponentide rithmad

(Kédesolev tabel on struktuurindide. Lubatud on ka teised rithmad.)

1 2 3 4
Koostalitluse komponentide 4. peatiiki alusel
Nr rithm Omadused hinnatavad erinduded
1 Rongisisene ETCS Tookindlus, kiideldavus, hooldatavus, ohutus 4.2.1
Ldbisdidu modtmise seade 451,
Rongisisesed ETCS-funktsioonid 422
ETCSi ja GSM-RIi raadioliidesed 425
— RBC (andmeside raadio teel valikuline) 4251
— Soidusignaalide uuendamise seade (valikuline funktsi- | 4.2.5.1
oon) 4252
— Eurobalise’i raadioliides 4253
— Euroloopi raadioliides (valikuline funktsioon)
Liidesed
— STM (K-liidese kasutamine valikuline) 4.2.6.1
— GSM-Ri ETCS andmesideraadio 4.2.6.2
— Votmehaldussiisteem 42.8
— ETCS-ID haldamine 429
— ETCS juhi-masina liides 4.2.12
— Rongiliides 422
— Rongisisene salvestusseade 4.2.14
Seadmete ehitamine 4.2.16%
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c) tabel 5.2.a asendatakse jargmisega:

JTabel 5.2.a

Raudteeiirse juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi koostalitluse pohikomponendid

1 2 3 4
N . 4. peatiiki alusel
r Koostalitluse komponent (KK) Omadused hinnatavad erinduded
1 RBC Tookindlus, kdideldavus, hooldatavus, ohutus 42.1
4.5.1.
Raudteeddrsed ETCS-funktsioonid (v.a side Eurobaliset, | 4.2.3
soidusignaalide uuendamise seadme ja Euroloopi kaudu)
ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed: ainult raadioside rongiga | 4.2.5.1
Liidesed
— Naabruses asuv RBC 42.7.1,4.27.2
— Andmeside 4273
— Votmehaldussiisteem 42.8
— ETCS-ID haldamine 4.2.9
Seadmete ehitamine 4.2.16
2 Soidusignaalide uuendamise | Tookindlus, kdideldavus, hooldatavus, ohutus 4.2.1
seade
4.5.1.
Raudteeddrsed ETCS-funktsioonid (v.a side Eurobalise’, | 4.2.3
Euroloopi ning 2. ja 3. taseme funktsioonide kaudu)
ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed: ainult raadioside rongiga | 4.2.5.1
Liidesed
— Andmeside 4273
— Votmehaldussiisteem 42.8
— ETCS-ID haldamine 429
— Blokeerimine ja LEU 423
Seadmete ehitamine 4.2.16
3 Eurobalise Tookindlus, kdideldavus, hooldatavus, ohutus 421
4.5.1.
ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed: ainult Eurobalise’i side | 4.2.5.2
rongiga
Liidesed
— LEU - Eurobalise 42.7.4
Seadmete ehitamine 4.2.16
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1 2 3 4
. 4. peatiiki alusel
Nr Koostalitluse komponent (KK) Omadused hinnatavad erinduded
4 | Euroloop Tookindlus, kdideldavus, hooldatavus, ohutus 4.2.1
4.5.1.
ETCSi ja GSM-Ri raadioliidesed: ainult Euroloopi raadio- | 4.2.5.3
side rongiga
Liidesed
— LEU - Euroloop 4.2.7.5
Seadmete ehitamine 4.2.16
5 LEU - Eurobalise Tookindlus, kiideldavus, hooldatavus, ohutus 4.2.1
4.5.1.
Raudteedirsed ETCS-funktsioonid (v.a side sdidusignaalide | 4.2.3
uuendamise seadme, Euroloopi ning 2. ja 3. taseme funkt-
sioonide kaudu)
Liidesed
— LEU - Eurobalise 4.2.7.4
Seadmete ehitamine 4.2.16
6 LEU - Euroloop Tookindlus, kiideldavus, hooldatavus, ohutus 4.2.1
4.5.1.
Raudteeddrsed ETCS-funktsioonid (v.a side sdidusignaalide | 4.2.3
uuendamise seadme, Eurobalise’i ning 2. ja 3. taseme
funktsioonide kaudu)
Liidesed
— LEU - Euroloop 4.2.7.5
Seadmete ehitamine 4.2.16
7 | Teljeloendur Raudteedirsed rongituvastussiisteemid (ainult teljeloendu- | 4.2.10
rite seisukohast olulised parameetrid)
Elektromagnetiline ithilduvus (ainult teljeloendurite seisu- | 4.2.11
kohast olulised parameetrid)
Seadmete ehitamine 4.2.16%

30) Punkt 6.1 asendatakse jirgmisega:

,6.1. Sissejuhatus
6.1.1.  Uldpohimotted
6.1.1.1.

Pohiparameetrite jirgimine

Kidesoleva KTK 3. peatiikis kehtestatud oluliste nduete tditmine tagatakse 4. peatiikis tdpsustatud
pohiparameetrite jargimisega.

Parameetrite jargimist tdendatakse jargmisega:

1) 5. peatiikis tdpsustatud koostalitluse komponentide vastavushindamine (vt punktid 6.2.1, 6.2.2, 6.2.3,

6.2.4);

2) allsiisteemide vastavustdendamine (vt punkt 6.3 ja 6.4).
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6.1.1.2. Olulised nduded, mis on tdidetud riiklike eeskirjade kohaselt

Teatavatel juhtudel kuuluvad olulised néuded riiklike eeskirjade alla seoses jargmisega:
1) B-klassi siisteemide kasutamine;

2) KTK avatud punktid;

3) direktiivi (EL) 2016/797 artikli 7 kohane KTKde kohaldamata jatmine (erandid);

4) punktis 7.6 kirjeldatud erijuhud.

Sellistel juhtudel hinnatakse eeskirjadele vastavust asjaomase lilkmesriigi vastutusel ja teatavaks tehtud
korra kohaselt. Vt punkt 6.4.2.

6.1.1.3. KTK nduete osaline tditmine

Seoses kontrollimisega, kas olulised nduded on pohiparameetrite jirgimisega tdidetud, ning piiramata
kiesoleva KTK 7. peatiikis kirjeldatud kohustusi, voib juhtkdskude ja signaalimise koostalitluse
komponentidele ja allsiisteemidele, milles ei ole rakendatud koiki 4. peatiikis tdpsustatud funktsioone,
toimivust ja liideseid (sh lisas A osutatud spetsifikatsioonid), viljastada EU vastavussertifikaadi véi
vastavalt vastavustdendi jargmistel tdendite viljastamist ja kasutamist reguleerivatel tingimustel:

1) raudteedirse juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi EU vastavustdendamise taotleja peab otsustama,
milliseid funktsioone, tooparameetreid ja liideseid tuleb rakendada teenuse eesmirkide saavutamiseks
ning selleks, et viltida KTKdega vastuolus olevate vdi neid iiletavate nduete iilekandmist rongisisestele
juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemidele;

2) rongisisese juhtkdskude ja signaalimise sellise allsiisteemi talitluse suhtes, kus ei ole rakendatud kdiki
kdesolevas KTKs tdpsustatud funktsioone, talitlusvdimeid ega liideseid, vdivad kehtida teatud
kasutustingimused v0i -piirangud, mis tulenevad hilduvusest ja/vdi ohutust {thendamisest
raudteeddrsete juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemidega. Vihendamata teavitatud asutuse tilesandeid,
mida on kirjeldatud vastavates liidu digusaktides ja seotud dokumentides, peab EU vastavustdendamise
taotleja tagama, et tehniline dokumentatsioon sisaldab kogu teavet, (*) mida ettevdtja vajab kdnealuste
kasutustingimuste ja -piirangute kindlakstegemiseks;

3) nduetekohaselt pdhjendatud kaalutlustel v&ib lube andev iiksus keelduda andmast kasutuselevotu voi
turule laskmise luba juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemidele, milles ei ole rakendatud koiki
kiesolevas KTKs tdpsustatud funktsioone, tdoparameetreid ja liideseid, voi kehtestada nende kiitamise
suhtes kasutustingimusi ja -piiranguid.

Kui mones juhtkiskude ja signaalimise koostalitluse komponendis voi allsiisteemis ei ole rakendatud kdiki
kdesolevas KTKs tapsustatud funktsioone, tooparameetreid ega liideseid, kohaldatakse punkti 6.4.3 satteid.

6.1.2.  ETCSi ja GSM-Ri katsetamise pohimdtted
6.1.2.1. Pdhimote

PShimdte seisneb selles, et EU vastavustdendamise deklaratsiooniga hdlmatud rongisisene juhtkdskude ja
signaalimise allsiisteem on vdimeline kiesolevas KTKs kehtestatud tingimustel tootama ilma lisavastavus-
tdendamiseta koikidel EU vastavustdendamise deklaratsiooniga holmatud raudteeddrsetel juhtkdskude ja
signaalimise allsiisteemidel.

Selle pShimdtte saavutamisele aitavad kaasa:

1) rongisiseste ja raudteeddrsete juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide koostamise ja paigaldamise
eeskirjad;

2) katsete tehnilised kirjeldused, millega tdestada, et rongisisesed ja raudteeddrsed juhtkiskude ja
signaalimise allsiisteemid on vastavuses kdesoleva KTK nduetega ja ithilduvad teineteisega.
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6.1.2.2. Katsestsenaariumid

Kiesoleva KTK eesmargil tihendab ,katsestsenaarium” juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemidega seotud
vOi neid mojutavat raudteeddrsete voi rongisiseste sindmuste jada (nt sdnumite saatmine/vastuvtmine,
kiirusepiirangu iiletamine, operaatorite tegevused) ning nendevahelist kindlaksmdairatud ajastust, et
katsetada raudteesiisteemi kavandatavat kasutamist ETCSi ja GSM-Ri seisukohalt asjakohastes olukordades
(nt rongi sisenemine seadmetega varustatud alale, rongi kéivitamine, signaali alistamine peatumisel).

Katsestsenaariumid pdhinevad projekti jaoks vastu vdetud tehnilistel eeskirjadel.

Vastavuse kontrollimine reaalses rakenduses peab katsestsenaariumiga olema vdimalik, kogudes teavet
holpsalt juurdepdisetavatest liidestest (soovitatavalt kdesolevas KTKs tdpsustatud standardliidesed).

6.1.2.3. Katsestsenaariumide nduded

ETCSi ja GSM-Ri raudteeddrsete osade tehnilised eeskirjad ning raudteedirsete juhtkiskude ja signaalimise
allstisteemidega seotud katsestsenaariumid peavad olema piisavalt pdhjalikud, et kirjeldada siisteemi kogu
ettendhtud toimimist, mis on seotud raudteeddrse juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemiga normaalsetes
ja tuvastatud halvenenud tingimustes, ning:

1) need peavad vastama kiesolevas KTKs viidatud tehnilistele kirjeldustele;

2) need peavad eeldama, et raudteedirsete juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemidega koostoimivad
rongisiseste allsiisteemide funktsioonid, liidesed ja talitlusvdime vastavad kdesoleva KTK nduetele;

3) neid eeskirju kasutatakse raudteeiirse juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi EU vastavustdendamisel
kontrollimaks, et rakendatud funktsioonid, liidesed ja talitlusvdime suudavad tagada, et jdrgitakse

siisteemi ettendhtud t66d koos asjakohaste reziimide ning tileminekutega rongisiseste juhtkaskude ja
signaalimise allsiisteemide tasemete ja reziimide vahel.

6.1.2.4. ETCSi siisteemi ithilduvuse ndouded

Agentuur kehtestab tehnilises dokumendis kontrollid rongisisese ja raudteedirse allsiisteemi tehnilise
tthilduvuse tdendamiseks ning juhib neid.

Taristuettevdtjad esitavad oma vdrgu ETCSi tarnijate toetusel agentuurile oma vdrgu vajalike kontrollide
mddratluse (vastavalt punktile 4.2.17) hiljemalt 16. jaanuariks 2020.

Taristuettevotjad liigitavad ETCSi liinid vastavalt taristuregistris olevatele ESC tiiiipidele.

Taristuettevdtjad esitavad agentuurile kdik nende vdrgu nimetatud kontrollide muudatused. Agentuur
ajakohastab tehnilist dokumenti viie t66péeva jooksul.

6.1.2.5. Raadiosiisteemi ithilduvuse nduded

Agentuur kehtestab tehnilises dokumendis kontrollid rongisisese ja raudteedirse allsiisteemi tehnilise
ithilduvuse tdendamiseks ning juhib neid.

Taristuettevdtjad esitavad oma vorgu GSM-R tarnijate toetusel agentuurile oma vorgu vajalike kontrollide
madratluse (vastavalt punktile 4.2.17) hiljemalt 16. jaanuariks 2020.

Taristuettevodtjad liigitavad oma liinid vastavalt taristuregistris olevatele héilside ja vdimaluse korral ETCSi
andmeside RSC tiiiipidele.

Taristuettevdtjad esitavad agentuurile kdik nende vdrgu nimetatud kontrollide muudatused. Agentuur
ajakohastab tehnilist dokumenti viie to6péeva jooksul.

(*) Selle teabe esitamisel kasutatav mall maaratakse kindlaks kasutusjuhendis.”
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31) Punkti 6.2 muudetakse jargmiselt:

a) punktis 6.2.1 asendatakse tekst ,direktiivi 2008/57EU artikli 13 15ikele 1 ja IV lisale* tekstiga ,direktiivi (EL)

2016/797 artikli 10 Ioikele 1 ja artikli 9 16ikele 2%

b) tabel 6.1 asendatakse jargmisega:

,Tabel 6.1

Koostalitluse komponendi vi koostalitluse komponentide rithma vastavushindamise néuded

Nr

Tegur

Hindamise eesmirk

Toetavad tdendid

Funktsioonid,
liidesed ja
toimivus

Kontrollida, kas koik 5. peatiiki asjaomases
tabelis esitatud pohiparameetrites kirjelda-
tud kohustuslikud funktsioonid, liidesed ja
toimivus on rakendatud ning kas need vas-
tavad kiesoleva KTK nduetele.

Tehniline dokumentatsioon ning katsejuhtu-
mid ja katsetoimingute jirjestus vastavalt 5.
peatiiki asjaomases tabelis esitatud pohipa-
rameetrite kirjeldusele.

Kontrollida, millised 5. peatiiki asjaomases
tabelis esitatud pdhiparameetrites kirjelda-
tud valikulised funktsioonid ja liidesed on
rakendatud ning kas need vastavad kies-
oleva KTK nduetele.

Tehniline dokumentatsioon ning katsejuhtu-
mid ja katsetoimingute jirjestus vastavalt 5.
peatiiki asjaomases tabelis esitatud pohipa-
rameetrite kirjeldusele.

Kontrollida, millised lisafunktsioonid ja
-liidesed (mida ei ole kdesoleva KTKga ette
nihtud) on rakendatud ning et need ei te-
kitaks konflikte kdesolevas KTKs tdpsusta-
tud rakendatud funktsioonidega.

M&juanaliiiis

Seadmete
ehitamine

Kontrollida vastavust kohustuslikele tingi-
mustele, kui see on ette nihtud 5. peatiiki
asjaomases tabelis esitatud pdhiparameetri-
tes.

Kasutatud materjalide dokumentatsioon ja
vajaduse korral katsed, millega tagatakse, et
5. peatiiki asjaomases tabelis esitatud pdhi-
parameetrite nduded on tdidetud.

Lisaks kontrollida, et koostalitluse kompo-
nent todtab korralikult nendes keskkonna-
tingimustes, mille jaoks see on projekteeri-
tud.

Katsed vastavalt taotleja tehnilistele kirjel-
dustele.

Tookindlus,

kaideldavus,
hooldatavus,
ohutus

Kontrollida vastavust 5. peatiiki asja-
omases tabelis esitatud pShiparameetrites
kirjeldatud ohutusnduetele, st

1. juhuslikest tdrgetest pdhjustatud kvan-
titatiivsete lubatava ohu mdirade jirgi-
mine;

2. arendusprotsessis on vdimalik avastada
ja elimineerida siisteemi torked.

1. Juhuslikest torgetest pdhjustatud luba-
tava ohu miirade arvutused, mida toe-
tavad tookindluse andmed.

2.1. Tootja kvaliteedi- ja ohutusjuhtimine
kogu konstrueerimise, tootmise ja kat-
setamise ajal vastab tunnustatud stan-
dardile (vt mirkus).

2.2. Tarkvara arendamise elutsiikkel, riist-
vara arendamise elutsitkkel ning riist-
ja tarkvara integreerimine on koik toi-
munud vastavalt tunnustatud standar-
dile (vt markus).
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Nr Tegur Hindamise eesmirk Toetavad tdendid

2.3. Ohutuse kontrollimise ja tdendamise
protsess on toimunud vastavalt tun-
nustatud standardile (vt markus) ning
jargitud on 5. peatiiki asjaomases tabe-
lis esitatud pohiparameetrites kirjelda-
tud ohutusndudeid.

2.4. Funktsionaalsed ja tehnilised ohutus-
nouded (korrektne toimimine torkeva-
bades tingimustes, tdrgete mojud ja vi-
lismdjud) on kinnitatud vastavalt
tunnustatud standardile (vt markus).

Markus: Standard peab vastama vihemalt
jargmistele tingimustele:

1) vastab tegevusjuhise nduetele, nagu on
sitestatud mdaidruse (EL) nr 402/2013
[ lisa punktis 2.3.2;

2) on raudteeliikluse valdkonnas laialdaselt
tunnustatud. Kui see nii ei ole, tuleb
standardit pohjendada teavitatud asutu-
sele, kes peab selle heaks kiitma;

3) sobib hinnatava siisteemi vdimalike oh-
tude kontrollimiseks;

4) on avalikult kittesaadav koikidele asjao-
salistele, kes seda kasutada soovivad.

4 Kontrollida, et taotleja esitatud kvantita- | Arvutused
tiivne tookindluse sihtvéirtus (seoses ju-
huslike torgetega) on saavutatud.

5 Siisteemi tdrgete kdrvaldamine Seadmete katsetamine (kdik koostalitluse
komponendid v&i alakoostude puhul eraldi)
tootingimustes ja parandamine vea avasta-
mise korral.

Tdendiga kaasnev dokumentatsioon, milles
ndidatakse, milline vastavustdendamine
tehti, milliseid standardeid kasutati ja milli-
sed kriteeriumid vastu vdeti, et lugeda kat-
sed 18ppenuks (taotleja otsuste kohaselt).

6 Kontrollida vastavust hooldusnduetele — | Dokumentide kontroll*;
punkt 4.5.1

¢) punkti 6.2.4.1 alapunkt 2 asendatakse jirgmisega:

,2) katsed tehti laboris, mis on akrediteeritud Euroopa Parlamendi ja ndukogu méiiruse (EU) nr 765/2008) ()
ja lisa A tabelis A 4 nimetatud standardite kohaselt tegema katseid lisa A punktis 4.2.2.c osutatud katse
iilesehituse ja protseduuridega.

(*) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 9. juuli 2008. aasta mairus (EU) nr 765/2008, millega sitestatakse

akrediteerimise ja turujirelevalve nduded seoses toodete turustamisega ja tunnistatakse kehtetuks méédrus
(EMU) nr 339/93 (ELT L 218, 13.8.2008, Ik 30).%

d) punktid 6.2.5 ja 6.2.6 jdetakse vilja.
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32) Punkti 6.3 muudetakse jargmiselt:

a) punkt 6.3.1 asendatakse jirgmisega:

,6.3.1. Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide hindamise menetlused

Kiesolevas peatiikis kisitletakse rongisisese juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi EU vastavus-
tdendamise deklaratsiooni ning raudteeddrse juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi EU vastavus-
tdendamise deklaratsiooni.

Taotleja soovil sooritab teavitatud asutus vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 IV lisale rongisisese voi
raudteeddrse juhtkaskude ja signaalimise allstisteemi EU vastavustdendamise.

Taotleja koostab vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15 Iigetele 1 ja 9 rongisisese voi raudteeddrse
juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi EU vastavustdendamise deklaratsiooni.

EU vastavustdendamise deklaratsiooni sisu peab olema kooskdlas direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15
loikega 9.

Hindamismenetlus toimub punktis 6.3.2 (,Juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemide moodulid®) esitatud
moodulite alusel.

Rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi ning raudteeddrse juhtkdskude ja signaalimise
allsiisteemi EU vastavustdendamise deklaratsioone koos vastavustdendiga loetakse piisavaks tagatiseks, et
allsiisteemid on kaesolevas KTKs tdpsustatud tingimustel tthilduvad.;

b) punkt 6.3.2.3 asendatakse jargmisega:
,6.3.2.3. Moodulite kasutamise tingimused rongisiseste ja raudteeddrsete allsiisteemide puhul
Mooduli SB (tutibihindamine) punkti 4.2 puhul ndutakse projektihindamist.

Mooduli SH1 (téielik kvaliteedijuhtimise siisteem koos projektihindamisega) punkti 4.2 puhul ndutakse
tdiendavat tiiiibikatsetust.;

¢) punktis 6.3.3 asendatakse tabel 6.2 jirgmisega:

,Tabel 6.2

Rongisisese allsiisteemi vastavushindamise nduded

Nr Tegur Hindamise eesmirk Toetavad tdendid

1 Koostalitluse Kontrollida, kas allsiisteemi integreeritavad koosta- | Dokumentide olemasolu ja sisu
komponentide litluse komponendid on koéik holmatud EU vasta-
kasutamine vusdeklaratsiooni ja vastava tdendiga.

Allsiisteemi tuleb kontrollida SIM-kaardiga, mis
vastab kiesoleva KTK nouetele. SIM-kaardi vaheta-
mine teise kaardiga, mis vastab KTK nduetele, ei
kujuta endast allsiisteemi muutmist.

Kontrollida koostalitluse komponentide kasutami- | Analiiis dokumentide kontrollimise
sele seatud piiranguid seoses allsiisteemi ja kesk- | teel
konna omadustega.

Koostalitluse komponentide puhul, mida on kont- | Mdju analiiiis dokumentide kont-
rollitud allsiisteemi EU vastavustdendamise puhul | rollimise teel

kohaldatud versioonist erineva juhtkiskude ja sig-
naalimise allsiisteemide KTK versiooni ja/voi allsiis-
teemi EU vastavustdendamise puhul kohaldatud
tehnilistest kirjeldustest erinevate tehniliste kirjel-
duste alusel, kontrollida, et tdend tagab ka allsiis-
teemi vastavuse hetkel kehtiva KTK nduetele.
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Nr Tegur Hindamise eesmark Toetavad tdendid

2 Koostalitluse Kontrollida allsiisteemi siseliideste diget paigaldust | Kontrollid vastavalt tehnilistele kir-
komponentide ja toimimist — pohiparameeter 4.2.6. jeldustele
integreerimine
allsiisteemi

Kontrollida, et lisafunktsioonid (mida ei ole kdes- | MGjuanaliiiis

olevas KTKs tdpsustatud) ei mojutaks kohustuslikke

funktsioone.

Kontrollida, et ETCS-IDde véddrtused jadvad lubatud | Projekti tehniliste kirjelduste kont-
vahemikku ja neil on kordumatud véirtused, kui | roll

see on ndutud kiesoleva KTKga — pdhiparameeter

4209,

3 Veeremiga Kontrollida seadmete diget paigaldust — pdhipara- | Kontrollide tulemused (vastavalt

integreerimine meetrid 4.2.2, 4.2.4, 4.2.14 ja tootja mddratud | pShiparameetrites viidatud tehnilis-
seadmete paigaldamise tingimused. tele kirjeldustele ja tootja paigaldu-
seeskirjadele)
Kontrollida, et rongisisene juhtkdskude ja signaali- | Dokumentide kontroll (koostalitluse
mise allsiisteem on vastavuses veeremi keskkon- | komponentide tdendid ja vdimali-
naga — pShiparameeter 4.2.16. kud integreerimisviisid on kontrolli-
tud veeremi omaduste alusel)
Kontrollida, et parameetrid (nt pidurdusparamee- | Dokumentide kontroll (paramee-
trid) on oigesti konfigureeritud ja et need jddvad lu- | trite vdartusi vorreldakse veeremi
batud vahemikku. omadustega)

4 B-klassiga Kontrollida, et viline STM on iihendatud rongisi- | Ei ole midagi katsetada: standardlii-
integreerimine sese ETCSiga liideste kaudu, mis ithilduvad KTKga. | dest on juba koostalitluse kompo-

nendi tasandil katsetatud. Selle toi-
mimist juba katsetati, kui kontrolliti
koostalitluse komponentide inte-
greerimist allsiisteemni.

Kontrollida, et rongisiseses ETCSis rakendatud B- | Ei ole midagi katsetada: kéik on

klassi funktsioonid — p&hiparameeter 4.2.6.1 — ei | juba koostalitluse komponendi ta-

tekita {ileminekute tottu raudteedirsele juhtkdskude | sandil katsetatud.

ja signaalimise allsiisteemile lisandudeid.

Kontrollida, et eraldiseisvad B-klassi seadmed, mis | Ei ole midagi katsetada: liideseid ei

ei ole tthendatud rongisisese ETCSiga — pdhipara- | ole (').

meeter 4.2.6.1 — ei tekita iileminekute tdttu raud-

teeddrsele juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemile

lisandudeid.

Kontrollida, et eraldiseisvad B-klassi seadmed, mis | Mdjuanaliiiis

on ihendatud rongisisese ETCSiga, mis kasutab

(osaliselt) KTKga mitteiihilduvaid liideseid — p&hi-

parameeter 4.2.6.1 —, ei tekita uleminekute tdttu

raudteedirsele juhtkidskude ja signaalimise allsiistee-

mile lisandudeid. Samuti kontrollida, et ei mdjutata

ETCSi funktsioone.

5 Integreerimine Kontrollida, et Eurobalise’i telegramme saab lugeda | Katse sertifitseeritud Eurobalise’iga:
raudteeddrsete (see katse piirdub antenni dige paigalduse kontrolli- | vdime telegrammi korrektselt lu-
juhtkdskude ja misega. Koostalitluse komponendi tasemel tehtud | geda on toetav tdend.
signaalimise katseid ei ole vaja korrata) — pohiparameeter 4.2.5.

allstisteemidega
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Nr Tegur Hindamise eesmark Toetavad tdendid

Kontrollida, et Euroloopi telegrammid (vajaduse | Katse sertifitseeritud Euroloopiga:

korral) on loetavad — pohiparameeter 4.2.5 voime telegrammi korrektselt lu-
geda on toetav tdend.

Kontrollida, et seadmed saavad hakkama GSM-Ri | Katse sertifitseeritud GSM-R-vorg-

hdil- ja andmesidega (vajaduse korral) — pdhipara- | uga. Suutlikkus luua, sdilitada ja 16-

meeter 4.2.5. petada ithendus on toetav tdend.

6 Tookindlus, Kontrollida, et seadmed vastavad ohutusnduetele — | Riskihindamise ithises ohutusmee-
kédideldavus, pohiparameeter 4.2.1. todis tdpsustatud menetluste raken-
hooldatavus, damine.
ohutus

Kontrollida kvantitatiivse to0kindluse sihtvdirtuse | Arvutused
saavutamist — pShiparameeter 4.2.1.

Kontrollida vastavust hooldusnduetele — punkt | Dokumentide kontroll
4.5.2.

7 Integreerimine Katsetada allsiisteemi kaitumist nii paljudes erine- | Tehtud katsete aruanded
raudteeddrsete vates kavandatud kasutust kajastavates tingimustes
juhtkaskude ja kui mdistlikkuse piires voimalik (nt liini kalle,
signaalimise rongi kiirus, vibratsioon, veojoud, ilmastikutingi-
allsiisteemidega | mused, juhtkiskude ja signaalimise raudteeddrsete
ning teiste funktsioonide ehitus). Katsega peab saama kontrol-
allsiisteemidega: | lida jirgmist:
katsed 1. labisdidu modtmise funktsioonid toimivad &i-
kavandatud gesti — pohiparameeter 4.2.2;
kasutust ) c htkiiskude ia sionaalimise allsi
Kaastavatel - rongisisene juhtkéskude ja signaalimise allsiis-
djas teem on vastavuses veeremi keskkonnaga — po-
tingimustel.

hiparameeter 4.2.16.

Samuti peavad need katsed suurendama kindlus-
tunnet, et siisteemis ei teki torkeid.

Nende katsete rakendusalasse ei kuulu katsed, mis
on tehtud eri etappides: arvesse vdetakse koostalit-
luse komponentidega tehtud katsed ja simuleeritud
keskkonnas allsiisteemiga tehtud katsed.

Keskkonnatingimustel tehtud katsed ei ole vajali-
kud rongisisese GSM-Ri hdilseadme puhul.
Mirkus: tdendis peab markima, milliseid tingimusi
katsetati ja milliseid standardeid kohaldati.

(") Sel juhul toimub tileminekute haldamise hindamine koosk®élas riiklike tehniliste kirjeldustega.”;

d) tabeli 6.2 jdrele lisatakse uus punkt 6.3.3.1 jirgmises sGnastuses:

,6.3.3.1. ETSCi ja raadiosuisteemi ithilduvuse kontrollid

Erilist tdhelepanu pooratakse rongisisese juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi vastavushindamisele
seoses punktis 4.2.17 nimetatud pdhiparameetri ETCSi ja raadiosiisteemi ithilduvusega.
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Olenemata rongisisese allsiisteemi varasema EU vastavustdendamismenetluse puhul valitud moodulist,
peab teavitatud asutus kontrollima jargmist:

a) tehnilise tihilduvuse kontrollide tulemuse kittesaadavus veeremiiiksuse valitud kasutusala puhul;
b) kas tehnilise iihilduvuse kontrollid on tehtud kooskélas punktides 6.1.2.4 ja 6.1.2.5 nimetatud
tehnilise dokumendiga, mille agentuur avaldas;
¢) kontrollide aruannete pdhjal, kas tehnilise whilduvuse kontrollide tulemustest ilmnevad koik
tehnilise ithilduvuse kontrollides ette tulnud iihildamatused ja vead.
Teavitatud asutus ei kontrolli iile iihtegi rongisisese allsiisteemi juba teostatud EU vastavustdendamis-
menetluse kiigus holmatud aspekti.
Neid kontrolle teostav teavitatud asutus vdib olla muu kui rongisisese allsiisteemi EU vastavustdenda-
mismenetlust teostav teavitatud asutus.
Nende kontrollide tegemine ka koostalitluse komponendi tasemel vib vihendada vajalike kontrollide
arvu juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi tasemel.;
e) punktis 6.3.4 asendatakse tabel 6.3 jirgmisega:
,Tabel 6.3
Raudteeiirse allsiisteemi vastavushindamise nduded
Nr Tegur Hindamise eesmirk Toetavad tdendid
1 Koostalitluse Kontrollida, kas kdik allsiisteemi integreeri- | Dokumentide olemasolu ja sisu
komponentide tavad koostalitluse komponendid on hol-
kasutamine matud EU vastavusdeklaratsiooni ja vas-
tava toendiga.
Kontrollida koostalitluse komponentide ka- | M3ju analiiiis dokumentide kontrollimise
sutamisele seatud piiranguid seoses allsiis- | teel
teemi ja keskkonna omadustega.
Koostalitluse komponentide puhul, mida | Mdju analiiiis KTKs viidatud tehniliste kirjel-
on kontrollitud allsiisteemi EU vastavus- | duste ja koostalitluse komponentide tden-
tdendamise puhul kohaldatud versioonist | dite vordlemise teel
erineva juhtkdskude ja signaalimise allsiis-
teemide KTK versiooni ja/voi allsiisteemi
EU vastavustdendamise puhul kohaldatud
tehnilistest kirjeldustest erinevate tehniliste
kirjelduste alusel, kontrollida, et tdend ta-
gab ka vastavuse hetkel kehtiva KTK ndue-
tele.
2 Koostalitluse Kontrollida, et allsiisteemi siseliidesed on | Kontrollid vastavalt tehnilistele kirjeldustele
komponentide digesti paigaldatud ja tootavad korralikult
integreerimine — pohiparameetrid 4.2.5, 4.2.7 ja tootja
allstisteemi maédratud tingimused.
(Ei kohaldata koostalitluse komponendi
teljeloenduri puhul)
Kontrollida, et lisafunktsioonid (mida ei | Mdjuanaliiis
ole kiesolevas KTKs tdpsustatud) ei mdju-
taks kohustuslikke funktsioone.
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Nr Tegur Hindamise eesmirk Toetavad tdendid

Kontrollida, et ETCS-IDde viirtused jadvad | Projekti tehniliste kirjelduste kontroll
lubatud vahemikku ja neil on kordumatud

védrtused, kui see on ndutud kiesoleva

KTKga — pohiparameeter 4.2.9.

(Ei kohaldata koostalitluse komponendi

teljeloenduri puhul)

(Uksnes) koostalitluse komponendi telje- | Dokumentide kontroll
loenduri puhul:

Koostalitluse komponendi integreerimist

allsiisteemi tuleb kontrollida:

Kontrollida tiksnes viite 77 punkte 3.1.2.1,

3.1.2.4 ja 3.1.2.5.

Kontrollida seadmete diget paigaldust ning

tootja ja/voi taristuettevdtja médratud tin-

gimusi.

3 Raudteedirsete Kontrollida, kas kdesolevas KTKs tipsusta- | Tehniline dokumentatsioon, KTKga vastavu-
juhtobjektide tud nduded teadetetahvlitele on tdidetud | ses oleva veeremiga tehtud katsete voi kai-
nahtavus (omadused, tihilduvus taristu nduetega (ga- | tuskatsete tulemused

bariit jne), tthilduvus juhi ndgemisviljaga —
pohiparameeter 4.2.15.

4 Infrastruktuuriga | Kontrollida seadmete diget paigaldust — | Kontrollide tulemused (vastavalt pdhipara-

integreerimine pohiparameetrid 4.2.3, 4.2.4 ja tootja | meetrites viidatud tehnilistele kirjeldustele ja
maédratud paigaldustingimused. tootja paigalduseeskirjadele)
Kontrollida, et raudteedirse juhtkdskude ja | Dokumentide kontroll (koostalitluse kom-
signaalimise allsiisteemi seadmed on vasta- | ponentide tdendeid ja voimalikke integreeri-
vuses raudteeddrse keskkonnaga — pdhipa- | misviise on vorreldud raudteeddrsete sead-
rameeter 4.2.16. mete omadustega)

5 Integreerimine Kontrollida, et kdik rakenduses ndutavad | Dokumentide kontroll (taotleja projekti teh-
raudteeddrse funktsioonid on rakendatud vastavalt kées- | niline kirjeldus ja koostalitluse komponen-
signaalimisega olevas KTKs viidatud tehnilistele kirjeldus- | tide tdendid)

tele — pShiparameeter 4.2.3.

Kontrollida parameetrite diget konfigurat-
siooni (Eurobalise’i telegrammid, RBC-sd-
numid, teadetetahvlite asukohad jne).

Dokumentide kontroll (parameetrite véir-
tusi vorreldakse raudteeddrsete ja signaali-
misseadmete omadustega)

Kontrollida, et liidesed on digesti paigalda-
tud ja tootavad korralikult.

Projekti vastavustdendamine ja katsed taot-
leja esitatud teabe alusel

Kontrollida, et raudteeddrne juhtkiskude ja
signaalimise allsiisteem tootab korralikult
vastavalt raudteedidrsetes signaalimisliides-
tes olevale teabele (nt Eurobalise’i tele-
grammide asjakohane genereerimine LEUs
vOi sdnumite genereerimine RBCs).

Projekti vastavustdendamine ja katsed taot-
leja esitatud teabe alusel
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Nr Tegur Hindamise eesmirk Toetavad tdendid

6 Integreerimine Kontrollida GSM-Ri levi — p&hiparameeter | Kohapealsed mddtmised
rongisiseste 4.2.4,
juhtkdskude ja
signaalimise
allstisteemide Kontrollida, et kdik rakenduses ndutavad | Punktis 6.1.2 tdpsustatud toostsenaariumide
ning veeremiga funktsioonid on rakendatud vastavalt kées- | katsete aruanded eri tarnijate vihemalt kahe

olevas KTKs viidatud tehnilistele kirjeldus- | sertifitseeritud rongisisese juhtkdskude ja

tele — pohiparameetrid 4.2.3, 4.2.4 ja | signaalimise allsiisteemiga. Aruandes peab

4.2.5. osutama, milliseid katsestsenaariume katse-
tati, millist rongisisest seadet kasutati ja kas
katsed tehti laborites, katseliinidel voi reaal-
setes rakendustes.

7 Rongituvastussiis- | Kontrollida rongituvastussiisteemide vasta- | Olemasolevatest rajatistest parinevate sead-
teemide vust kdesoleva KTK nduetele — pohipara- | mete tthilduvuse tdendid (juba kasutatavate
tihilduvus meetrid 4.2.10 ja 4.2.11. susteemide puhul); katsete tegemine vasta-
(v.a Kontrollida seadmete Siget paigaldust ning valt uutele tiitipidele kehtestatud standardi-
teljeloendurid) tootja ja/voi taristuettevdtja médratud tin- tele.

gimusi. Kohapealsed mo6tmised, millega tdestatakse
paigalduse Bigsust.
Seadmete 0Oige paigalduse dokumentide
kontroll.

8 Tookindlus, Kontrollida vastavust ohutusnduetele — pd- | Riskihindamise iihises ohutusmeetodis tdp-
kédideldavus, hiparameeter 4.2.1.1. sustatud menetluste rakendamine.
hooldatavus,
ohutus
(v rongide Kontrollida kvantitatiivsete ~ tookindluse | Arvutused
tuvastus) sihtvddrtuste jargimist — pdohiparameeter

4.2.1.2.
Kontrollida vastavust hooldusnduetele — | Dokumentide kontroll
punkt 4.5.2.

9 Integreerimine Katsetada allsiisteemi kaitumist nii mitmes | Tehtud katsete aruanded
rongisiseste erinevas kavandatud kasutust kajastavas
juhtkdskude ja tingimuses, kui on reaalselt voimalik (nt
signaalimise rongi kiirus, rongide arv liinil, ilmastiku-
allsiisteemide tingimused). Katsega peab saama kontrol-

ning veeremiga:
katsed
kavandatud
kasutust
kajastavatel
tingimustel.

lida jargmist:

1. rongituvastussiisteemide toimivus — po-
hiparameetrid 4.2.10, 4.2.11;

2. raudteeddrne juhtkdskude ja signaali-
mise allsiisteem on vastavuses raud-
teeddrse keskkonnaga — pShiparameeter
4.2.16.

Nimetatud katsed suurendavad ka kindlus-

tunnet siisteemsete tdrgete puudumise
kohta.

Nende katsete rakendusalast jddvad vilja
katsed, mis on tehtud eri etappides: ar-
vesse vOetakse koostalitluse komponentide
tasandil tehtud katseid ja simuleeritud
keskkonnas allsiisteemil tehtud katseid.

Mirkus: tdendis peab mirkima, milliseid
tingimusi katsetati ja milliseid standardeid
kohaldati.
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Nr Tegur Hindamise eesmirk Toetavad tdendid

10 ETCSi ja Agentuurile teatakse ESC ja RSC vajaliku | Agentuur avaldab ESC ja RSC tehnilise iihil-
raadiosiisteemi kontrolli médratlusest — pdhiparameeter | duvuse kontrollid ja haldab neid.”
tthilduvus 4.2.17.

33) Punkti 6.4 muudetakse jargmiselt:

a) punkt 6.4.1 asendatakse jargmisega:

,6.4.1. Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide osade hindamine

Vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15 Idikele 7 voib teavitatud asutus vilja anda vastavustdendeid
allstisteemi teatud osade kohta, kui asjaomased KTKd seda lubavad.

Nagu on osutatud kidesoleva KTK punktis 2.2 (,Ulatus®), hélmavad raudteedirsed ja rongisisesed
juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemid osi, mis on tdpsustatud punktis 4.1 (,Sissejuhatus®).

Vastavustdendi voib vilja anda iga kiesolevas KTKs kirjeldatud osa vdi osade kombinatsiooni kohta;
teavitatud asutus kontrollib ainult kdnealuse konkreetse osa vastavust KTK nduetele.

Olenemata valitud moodulist peab teavitatud asutus kontrollima, kas:
1) konealuse osa suhtes kehtivad KTK nouded on tdidetud;

2) sama allsiisteemi varem hinnatud muude osade suhtes kehtivate KTK nduete tditmist ei ole
muudetud.”;

b) punktis 6.4.2 asendatakse sdna ,vastavustdendis” sonadega ,EU vastavustdendis®;

¢) punkt 6.4.3.3 asendatakse jargmisega:

,6.4.3.3. Toendite sisu

Igal juhul kooskdlastavad teavitatud asutused agentuuriga vastavates tdendites ja tehnilises
dokumentatsioonis esitatud koostalitluse komponentide ja allsiisteemide kasutamise tingimuste ja
piirangute haldamist toorithmas, mis on loodud vastavalt Euroopa Parlamendi ja ndukogu médruse
(EL) 2016/796 artiklile 24.%

d) punkt 6.4.4 asendatakse jargmisega:

,6.4.4. Vastavustoendamise vaheteatis

Kui hinnatakse taotleja tipsustatud selliste allsiisteemide osade vastavust, mis erinevad kdesoleva KTK
tabelis 4.1 lubatud osadest, vdi kui 16petatud on ainult tdendamismenetluse teatavad etapid, on lubatud
vilja anda tiksnes vastavustdendamise vaheteatis.”

34) Punkt 6.5 asendatakse jargmisega:

,6.5. Vigade haldamine

Kui katsete vi allsiisteemi tooea ajal ilmnevad korvalekalded ettendhtud funktsioonidest ja/voi toimivusest,
teavitavad taotlejad ja/vOi operaatorid viivitamata agentuuri ja lube andvat asutust, kes andis kdnealustele
raudteeddrsetele allsiisteemidele voi veeremitiksustele loa, et algatada direktiivi (EL) 2016/797 artiklis 16
sitestatud menetlus. Kdnealuse direktiivi artikli 16 16ike 3 kohaldamise tulemusena:

1) kui korvalekalde pdhjuseks on kidesoleva KTK ebadige kohaldamine v&i konstruktsiooni- v8i seadmete
paigaldamise vead, vdtab parandusmeetmed asjakohase tdendi taotleja ning asjaomaseid tdendeid ja/voi
vastavat tehnilist dokumentatsiooni koos vastavate EU deklaratsioonidega uuendatakse (seoses
koostalitluse komponentide ja/voi allsiisteemidega);
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2) kui korvalekalde p&hjuseks on kiesoleva KTK vdi selles viidatud tehnilise kirjelduse vead, algatatakse
direktiivi (EL) 2016/797 artiklis 6 sitestatud menetlus.

Agentuur korraldab kogu saadud teabe tohusa to6tlemise, et hdlbustada muudatuste haldamise protsessi
tehniliste kirjelduste, sealhulgas katse tehnilise kirjelduse, tdiendamiseks/edasiarendamiseks.

35) Punkti 7.2 muudetakse jargmiselt:

a) punkti 7.2.1 alla lisatakse kaks uut punkti 7.2.1a ja 7.2.1b jargmises sOnastuses:

»7.2.1a.

7.2.1a.1.

Olemasoleva rongisisese allsiisteemi muudatused

Selles punktis médratakse kindlaks pdhimdtted, mida muudatusi haldavad tiksused ja lube andvad
tiksused kohaldavad kooskdlas direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15 1dikes 9, artikli 21 16ikes 12 ja
IV lisas kirjeldatud EU vastavustdendamise menetlusega. Kdnealust menetlust on komisjoni
rakendusmdiruse (EL) 2018/545 (%) artiklites 13, 15 ja 16 ning komisjoni otsuses 2010/713/EL (*)
edasi arendatud.

Seda punkti kohaldatakse olemasoleva rongisisese allsiisteemi v&i rongisisese allsiisteemi tiiiibi mis
tahes muudatus(t)e, kaasa arvatud uuendamise ja tdiendamise puhul. Seda ei kohaldata
rakendusmdiruse (EL) 2018/545 artikli 15 16ike 1 punktis a kasitletud muudatuste puhul.

Rongisiseste juhtkidskude ja signaalimise allsiisteemide muudatuste juhtimise
eeskirjad

1. Kdiesoleva KTK tabelis 4.1 kindlaks médratud osadele ja rongisisese allsiisteemi pd&hipara-
meetritele, mida muudatus(ed) ei mdjuta, ei ole vaja teha kdesoleva KTK sitete kohast vastavus-
hindamist. Muudatusi haldav iiksus peab esitama nende osade ja pShiparameetrite nimekirja,
mida muudatus mdjutas.

2. Uus hindamine kehtiva KTK nduete alusel on vajalik iiksnes pohiparameetrite puhul, mida
muudatused vdivad mdjutada.

3. Muudatusi haldav iiksus teatab teavitatud asutusele koigist muudatustest, mis mdjutavad
allsisteemi asjakohas(tje uusi kontrolle ndudva(te) KTK(de) nduetele vastavust, kooskdlas
rakendusmaaruse (EL) 2018/545 artiklitega 15 ja 16 ning otsusega 2010/713/EL ja kohaldades
EU vastavustdendamise mooduleid SB, SD/SF vdi SH1 ning asjakohasel juhul direktiivi (EL)
2016/797 artikli 15 1diget 5. Konealuse teabe peab muudatusi haldav iiksus esitama koos
vastavate viidetega kehtiva EU sertifikaadiga seotud tehnilisele dokumentatsioonile.

4. Muudatusi haldav iiksus peab pohjendama ja dokumenteerima, et siilib kohaldatavate nduete
terviklikkus allsiisteemi tasandil, ning teavitatud asutus peab seda hindama.

5. Rongisisese allsiisteemi peamisi konstruktsiooniomadusi méjutavad muudatused on kindlaks
mdéidratud tabelis 7.1 ,Peamised konstruktsiooniomadused“ ja need liigitatakse vastavalt
rakendusmdiruse (EL) 2018/545 artikli 15 16ike 1 punktile ¢ v6i d; kooskélas tabeliga 7.1
,Peamised konstruktsiooniomadused” liigitab muudatusi haldav iiksus muudatused, mis ei
mdjuta peamisi konstruktsiooniomadusi, kuid on nendega seotud, vastavalt rakendusmairuse
(EL) 2018/545 artikli 15 16ike 1 punktile b.

6. Muudatusi, mis ei ole punkti 7.2.1a.1 alapunktiga 5 hdlmatud, kisitatakse muudatustena, mis ei
mdjuta peamisi konstruktsiooniomadusi. Muudatusi haldav iiksus liigitab need vastavalt
rakendusmdiruse (EL) 2018/545 artikli 15 15ike 1 punktile a vdi b.

Mirkus: muudatusi haldav iiksus teeb punkti 7.2.1a.1 alapunktides 5 ja 6 esitatud muudatuste
liigitamise, ilma et see mojutaks direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 1dike 12 punktis b
kohustuslikuks tehtud ohutushinnangut.

7. Koik muudatused on vastavuses kehtivate KTKdega (*') olenemata nende liigitusest.
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Tabel 7.1
Peamised konstruktsiooniomadused
4. Muudatused, mis mojutavad | 5. Muudatused, mis mojutavad
3. Rakendusmiiruse (EL) peamisi konstruktsioonioma- peamisi konstruktsiooniomadusi
9. Seotud peamised konstrukt- 2018/545 artikli 15 ldike 1 dusi, kuid jadvad parameetrite | ja jadvad viljapoole parameetrite
1. KTK punkt : p punkti b kohased muudatused, lubatud vahemikku, tuleb liigi- | lubatud vahemikku, tuleb seega

siooniomadused

mis ei mojuta peamisi kons-

tada rakendusmiiruse (EL)

liigitada rakendusméidruse (EL)

truktsiooniomadusi 2018/545 artikli 15 1oike 1 2018/545 artikli 15 loike 1
punkti ¢ kohaselt punkti d kohaselt
4.2.2 Rongisisesed Lisa A tehniliste kirjelduste | Ei kohaldata Ei kohaldata Kasutage muud lisa

ETCS-funktsioonid

kogumik

A tehniliste kirjelduste
kogumikku

Rongisisese ETCS
rakendamine

Koigile punkti 7.2.1a.2
tingimustele vastamine
(tdideviimise muudatus)

Ei kohaldata

Koigile punkti 7.2.1a.2
tingimustele mittevastamine
(funktsiooni muudatus)

Rongi komplektsust
kisitleva teabe haldamine

Ei kohaldata

Rongi terviklikkuse kontrolli
lisamine voi eemaldamine

Ei kohaldata

4.2.17.1 ETCSi
siisteemi ithilduvus

ETCSi siisteemi iihilduvus

Fi kohaldata

ESC teatiste lisamine voi
eemaldamine pérast
teavitatud asutuse tehtud
kontrolli

Ei kohaldata

4.2.4 Mobiilside
funktsioonid raudteedele
— GSM-R

4.2.4.2 Koneside- ja
operatiivsidepidamisrak-
endus

GSM-Ri arendusalus

Koigile punkti 7.2.1a.3
tingimustele vastava muu
arendusaluse kasutamine

Fi kohaldata

Koigile punkti 7.2.1a.3
tingimustele mittevastava
muu arendusaluse
kasutamine

Koneside- ja
operatiivsidepidamise
rakendamine

Koigile punkti 7.2.1a.3
tingimustele vastamine
(tadideviimise muudatus)

Ei kohaldata

Koigile punkti 7.2.1a.3
tingimustele mittevastamine
(funktsiooni muudatus)

Rithma ID 555 SIM-kaardi
tugi

Ei kohaldata

Rithma ID 555 SIM-kaardi
toe muutmine

Ei kohaldata

4.2.17.2 Raadiosiistee-
mi iihilduvus

Raadiosidesiisteemi
ithilduvus

Ei kohaldata

RSC teatiste lisamine voi
eemaldamine pérast
teavitatud asutuse tehtud
kontrolli

Ei kohaldata

4.2.4 Mobiilside
funktsioonid raudteedele
— GSM-R

4.2.4.3 ETCSi
andmesiderakendused

GSM-Ri arendusalus

Koigile punkti 7.2.1a.3
tingimustele vastava muu
arendusaluse kasutamine

Fi kohaldata

Koigile punkti 7.2.1a.3
tingimustele mittevastava
muu arendusaluse
kasutamine

Andmeside ETCSi

Koigile punkti 7.2.1a.3

Ei kohaldata

Koigile punkti 7.2.1a.3

rakendamiseks tingimustele vastamine tingimustele mittevastamine
(tdideviimise muudatus) (funktsiooni muudatus)
4.2.17.2 Raadiosiistee- | Raadioandmesiisteemi Ei kohaldata RSC teatiste lisamine voi Ei kohaldata
mi ithilduvus ithilduvus eemaldamine pirast

teavitatud asutuse tehtud
kontrolli

4.2.4 Mobiilside
funktsioonid raudteedele
— GSM-R

4.2.4.1 Pohisidefunkt-

sioon

SIM-kaardiga GSM-R
koduvork

Ei kohaldata

KTKga ithilduva GSM-Ri
SIM-kaardi vahetamine teise
KTKga ithilduva GSM-Ri
SIM-kaardi vastu, millel on
teistsugune GSM-Ri
koduvork

Ei kohaldata
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1. KTK punkt

2. Seotud peamised konstrukt-
siooniomadused

3. Rakendusmiiruse (EL)
2018/545 artikli 15 1oike 1
punkti b kohased muudatused,
mis ei mdjuta peamisi kons-
truktsiooniomadusi

4. Muudatused, mis mdjutavad
peamisi konstruktsioonioma-
dusi, kuid jadvad parameetrite
lubatud vahemikku, tuleb liigi-

tada rakendusméiruse (EL)
2018/545 artikli 15 loike 1

5. Muudatused, mis mdjutavad
peamisi konstruktsiooniomadusi
ja jadvad viljapoole parameetrite

lubatud vahemikku, tuleb seega

liigitada rakendusméiruse (EL)
2018/545 artikli 15 loike 1

punkti ¢ kohaselt punkti d kohaselt
4.2.6.1 ETCS ja B-klassi | B-klassi B-klassi siisteemi néuded B-klassi siisteemi nduded B-klassi
turvanguseadmed rongiturvangusiisteem jadvad asjaomase jadvad asjaomase rongiturvangusiisteemide

litkmesriigi vastutusalasse.

litkmesriigi vastutusalasse.

lisamine voi eemaldamine
B-klassi siisteemi nduded
jddvad asjaomase litkmesriigi
vastutusalasse.

4.2.5.1 Raadioside
rongiga

Olemasolev B-klassi
raadiosiisteem

B-klassi siisteemi néuded
jadvad asjaomase
liikmesriigi vastutusalasse.

B-klassi siisteemi nduded
jddvad asjaomase
litkmesriigi vastutusalasse.

Olemasoleva B-klassi
raadiosiisteemi lisamine voi
eemaldamine

B-klassi siisteemi nduded
jadvad asjaomase liikmesriigi
vastutusalasse.

8. EU sertifikaadi koostamisel voib teavitatud asutus viidata jirgmisele:

10.

11.

— algne EU sertifikaat — kui see on veel kehtiv — muutumatuks jédinud projektiosade vai nende
osade puhul, mis on muutunud, kuid ei mdjuta allsiisteemi vastavust;

— algse EU sertifikaadi muudatused projekti muudetud osade puhul, mis mdjutavad allsiisteemi
vastavust EU vastavustdendamisel kasutatud kehtivale KTK versioonile.

Igal juhul peab muudatusi haldav itksus tagama, et EU sertifikaadiga seotud tehnilist
dokumentatsiooni ajakohastatakse vastavalt.

EU sertifikaatidega seotud ajakohastatud tehnilisele dokumentatsioonile viidatakse tehnilises
toimikus, mis on lisatud EU vastavustdendamise deklaratsioonile, mille andis muudatusi haldav
itksus rongisisese allsiisteemi kohta, mida peetakse muudetud tiiiibile vastavaks.

Siisteemi identifikaator on numeratsiooniplaan, mille abil tehakse kindlaks juhtkiskude ja
signaalimise allstisteemi versioon ning tehakse vahet funktsiooni ja tdideviimise identifikaatoril.
Funktsiooni identifikaator on siisteemi identifikaatori osa ja tihendab individuaalse
konfiguratsiooni juhtimise abil kindlaks méiratud iihte v8i mitut numbrit, mis kujutab endast
juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemis rakendatud juhtkdskude ja signaalimise peamiste
konstruktsiooniomaduste viidet. Tdideviimise identifikaator on siisteemi identifikaatori osa ja
tihendab tarnija individuaalse konfiguratsiooni juhtimise abil kindlaks maaratud iihte voi mitut
numbrit, mis kujutab endast juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi konkreetset
konfiguratsiooni (nt HW ja SW). Siisteemi identifikaatori, funktsiooni identifikaatori ja
tdideviimise identifikaatori médrab kindlaks iga tarnija.

7.2.1a.2. Tingimused rongisiseste ETCS-funktsioonide muutmiseks, mis ei mdjuta peamisi
konstruktsiooniomadusi

Sihtfunktsioonid (*) jddvad samaks v6i seatakse olekusse, mida eeldati juba algse sertifikaadi voi
loa andmisel.

Ohutuse ja tehnilise thilduvuse seisukohast olulised liidesed jadvad samaks vdi seatakse olekusse,
mida eeldati juba algse sertifikaadi voi loa andmisel.

Ohutushinnangu tulemus (nt standardi EN 50126 kohane ohutusjuhtum) jiib samaks.

Muudatuse tdttu ei lisatud ithtegi uut ohutusega seotud rakenduste tingimust (SRAC) ega
koostalitlusvéime piirangut.
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5. Punktis 3.2.1 tdpsustatud hindamisasutus (CSM RA) hindas s6ltumatult taotleja riskihinnangut ja
tdestas selle kdigus, et muudatus ei kahjusta ohutust. Taotleja tdestus sisaldab tdendit selle kohta,
et muudatus tegelikult parandab funktsioonide algse korvalekalde pohjuseid.

6. Muudatus tehakse teavitatud asutuse poolt heaks kiidetud kvaliteedijuhtimissiisteemi kohaselt (nt
vastavalt moodulitele CH1, SH1, CD, SD). Teiste moodulite puhul (nt CF, SF) peab olema
pohjendatud, et tehtud vastavustdendamine kehtib edasi (*').

7. Individuaalse konfiguratsiooni juhtimise abil mairatakse kindlaks siisteemi identifikaator (nagu
on mdiratletud punktis 7.2.1a.1.11) ning funktsiooniosa ei ole parast muudatust muudetud.

8. Muudatus on rakendusmairuse (EL) 2018/545 artiklis 5 ndutava konfiguratsiooni juhtimise osa.

7.2.1a3. Tingimused raudteedele mdeldud rongisiseste mobiilside funktsioonide
muutmiseks, mis ei mdjuta peamisi konstruktsiooniomadusi

1. Sihtfunktsioonid (%) jadvad samaks voi seatakse olekusse, mida eeldati juba algse sertifikaadi voi
loa andmisel.

2. Tehnilise ithilduvuse seisukohast olulised liidesed jddvad samaks voi seatakse olekusse, mida
eeldati juba algse sertifikaadi voi loa andmisel.

3. Muudatus tehakse teavitatud asutuse poolt heaks kiidetud kvaliteedijuhtimissiisteemi kohaselt (nt
vastavalt moodulitele CH1, SH1, CD, SD). Teiste moodulite puhul (nt CF, SF) peab olema
pohjendatud, et tehtud vastavustdendamine kehtib edasi (7).

4. Muudatus on rakendusmiiruse (EL) 2018/545 artiklis 5 ndutava konfiguratsiooni juhtimise osa.

7.2.1b.  Olemasoleva raudteeddrse allsiisteemi muudatused

Selles punktis médratakse kindlaks pShimétted, mida muudatusi haldavad iiksused ja lube andvad
iiksused kohaldavad kooskélas direktiivi (EL) 2016/797 artikli 15 1dikes 9 ja artikli 18 Ioikes 6 ning
otsuses 2010/713/EU kirjeldatud EU vastavustdendamise menetlusega.

7.2.1b.1. Raudteedirsete juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemide muudatuste juhtimise
eeskirjad

EU vastavustdendamise sertifikaadiga juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemide tdiendamisel voi
uuendamisel kohaldatakse jargmisi eeskirju.

1. Muudatusteks on vaja uut luba, kui need mdjutavad tabelis 7.2 kindlaks maiiratud pohipara-

meetreid.
Tabel 7.2
Raudteeiirsete pohiparameetrite muudatused, mis eeldavad uut luba
Pohiparameeter Muudatus, mis eeldab uut luba
423 Raudteeddrsed ETCS-funktsioonid Kéigile punkti 7.2.1b.2 tingimustele mitte-
vastamine
4.2.4 Mobiilside funktsioonid raudteedele — | Kdigile punkti 7.2.1b.3 tingimustele mitte-
GSM-R vastamine

4.2.4.2 | Koneside- ja operatiivsidepidamisraken-

dus
4.2.4 Mobiilside funktsioonid raudteedele - | Koigile punkti 7.2.1b.3 tingimustele mitte-
GSM-R vastamine

4.2.4.3 | ETCSi andmesiderakendused
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2. Muudatusi on lubatud kisitleda iiksnes nii, et hinnatakse uuesti neid muudatusi, mis mdjutavad
allsiisteemi  vastavust EU vastavustdendamise jaoks kasutatud kehtivale KTK versioonile.
Muudatusi haldav iiksus peab pdhjendama ja dokumenteerima, et sdilib kohaldatavate nduete
terviklikkus allsiisteemi tasandil, ning teavitatud asutus peab seda hindama.

3. Muudatusi haldav iiksus teatab teavitatud asutusele kdigist muudatustest, mis vivad mdojutada
allstisteemi vastavust asjaomas(t)e KTK(de) nduetele vdi sertifikaadi kehtivuse tingimustele.

Konealuse teabe peab muudatusi haldav iiksus esitama koos vastavate viidetega kehtiva EU
sertifikaadiga seotud tehnilisele dokumentatsioonile.

4. EU sertifikaadi koostamisel vdib teavitatud asutus viidata jargmisele:

— algne EU sertifikaat — kui see on veel kehtiv — muutumatuks jidnud projektiosade voi nende
osade puhul, mis on muutunud, kuid ei mdjuta allsiisteemi vastavust;

— tiiendav EU sertifikaat (millega muudetakse algset sertifikaati) projekti muudetud osade puhul,
mis mojutavad allsiisteemi vastavust EU vastavustdendamisel kasutatud kehtivale KTK
versioonile.

5. Igal juhul peab muudatusi haldav itksus tagama, et EU sertifikaadiga seotud tehnilist
dokumentatsiooni ajakohastatakse vastavalt.

6. Suisteemi identifikaator on numeratsiooniplaan, mille abil tehakse kindlaks juhtkiskude ja
signaalimise allsiisteemi versioon ning tehakse vahet funktsiooni ja tdideviimise identifikaatoril.
Funktsiooni identifikaator on siisteemi identifikaatori osa ja tihendab individuaalse
konfiguratsiooni juhtimise abil kindlaks méédratud ithte v6i mitut numbrit, mis kujutab endast
juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemis rakendatud juhtkdskude ja signaalimise peamiste
konstruktsiooniomaduste viidet. Tdideviimise identifikaator on siisteemi identifikaatori osa ja
tihendab tarnija individuaalse konfiguratsiooni juhtimise abil kindlaks mairatud iihte voi mitut
numbrit, mis kujutab endast juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemi konkreetset konfiguratsiooni
(nt HW ja SW). Siisteemi identifikaatori, funktsiooni identifikaatori ja tdideviimise identifikaatori
madrab kindlaks iga tarnija.

7. Konfiguratsiooni juhtimine on siistemaatiline organisatsiooniline, tehniline ja haldusprotsess,
millega tagatakse dokumentide vastavuse ja muudatuste jilgitavuse kehtestamine ja siilitamine nii,
et:

a) asjakohasest liidu digusest ja asjakohastest liikmesriigi eeskirjadest tulenevad nduded on
tdidetud;

b) muudatused on kontrollitud ja dokumenteeritud tehnilises toimikus voi valjaantud loale lisatud
toimikus;

¢) on tagatud teabe ja andmete ajakohasus ja tipsus;

d) asjaomastele osalistele teatatakse muudatustest nduete kohaselt.

7.2.1b.2. Tingimused raudteeddrsete ETCS-funktsioonide muutmiseks, mis eeldab uut
kasutuselevdtuluba juhul, kui need ei ole tdidetud

1. Sihtfunktsioonid (*) jddvad samaks voi seatakse sellisesse olekusse, mida eeldati juba algse
sertifikaadi voi loa andmisel.

2. Ohutuse ja tehnilise tthilduvuse seisukohast olulised liidesed jddvad samaks voi seatakse olekusse,
mida eeldati juba algse sertifikaadi v6i loa andmisel.

3. Ohutushinnangu tulemus (nt standardi EN 50126 kohane ohutusjuhtum) jadb samaks.

4. Muudatuse tdttu ei lisatud thtegi uut ohutusega seotud rakenduste tingimust (SRAC) ega
koostalitlusvéime piirangut.

5. Kui see oli punkti 3.2.1 kohaselt ndutav, hindas hindamisasutus (CSM RA) sdltumatult taotleja
riskihinnangut ja tdestas selle kdigus, et muudatus ei kahjusta ohutust. Taotleja tdestus sisaldab
tdendit selle kohta, et muudatus tegelikult parandab funktsioonide algse kdrvalekalde pdhjusi.
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6. Muudatus tehakse teavitatud asutuse poolt heaks kiidetud kvaliteedijuhtimissiisteemi kohaselt (nt
vastavalt moodulitele CH1, SH1, CD, SD). Teiste moodulite puhul (nt CF, SF, SG) peab olema
pohjendatud, et tehtud vastavustdendamine kehtib edasi (*).

7. Individuaalse konfiguratsiooni juhtimise abil méddratakse kindlaks siisteemi identifikaator (nagu
on mdiratletud punktis 7.2.1b.1.6) ning funktsiooniosa ei ole pirast muudatust muudetud.

8. Muudatus on punktis 7.2.1b.1.7 médratletud konfiguratsiooni juhtimise osa.

7.2.1b.3. Tingimused raudteedele mdeldud raudteeddrsete mobiilside funktsioonide
muutmiseks, mis eeldab uut kasutuselevdtuluba juhul, kui need ei ole tdidetud

1. Sihtfunktsioonid ('*") jadvad samaks vdi seatakse olekusse, mida eeldati juba algse sertifikaadi voi
loa andmisel.

2. Tehnilise ihilduvuse seisukohast olulised liidesed jddvad samaks voi seatakse olekusse, mida
eeldati juba algse sertifikaadi voi loa andmisel.

3. Muudatus tehakse teavitatud asutuse poolt heaks kiidetud kvaliteedijuhtimissiisteemi kohaselt (nt
vastavalt moodulitele CH1, SH1, CD, SD). Teiste moodulite puhul (nt CF, SF, SG) peab olema
pohjendatud, et tehtud vastavustdendamine kehtib edasi ('").

4. Muudatus on punktis 7.2.1b.1.7 madratletud konfiguratsiooni juhtimise osa.

7.2.1b.4. Mdju juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide rongisiseste ja raudteeddrsete osade
tehnilisele tthilduvusele

TaristuettevOtjad tagavad, et olemasoleva raudteeddrse allsiisteemi muudatused voimaldavad jatkata
KTKga ithilduvate ('*) rongisiseste allsiisteemide kasutamist liinidel, kus muudatused aset leiavad.

Seda nouet ei kohaldata, kui muudatused on tingitud punkti 7.2.6 alapunktides 1 ja 3 kindlaks
miiratud nouetele vastava uue taseme raudteeddrse rakenduse voi kdesoleva KTK lisas A osutatud
tehniliste kirjelduste kogumiku tihildamatu rakenduse rakendamisest, kui muudatusest teatakse
vihemalt kolm aastat ette, vilja arvatud juhul, kui nendel roobasteedel teenuseid osutavad taristuet-
tevotjad ja raudteeveo-ettevotjad ('*') lepivad kokku lithemas ajavahemikus.

(") Komisjoni 4. aprilli 2018. aasta rakendusmédrus (EL) 2018/545, millega kehtestatakse raudteeveeremile ja
raudteeveeremi tiiiibile loa andmise menetluse praktiline kord vastavalt Euroopa Parlamendi ja ndukogu
direktiivile (EL) 2016/797 (ELT L 90, 6.4.2018, lk 66).

(*) Komisjoni 9. novembri 2010. aasta otsus 2010/713/EL, mis kasitleb Euroopa Parlamendi ja noukogu
direktiivi 2008/57/EU alusel vastu vdetud koostalitluse tehnilistes kirjeldustes kasutatavaid vastavus-
hindamise, kasutuskélblikkuse hindamise ja EU vastavustdendamise menetluse mooduleid (ELT L 319,
4.12.2010, Ik 1).

(*) Agentuuri soovituse 2017/3 kohaselt vastab olukorras, kus puudub vajadus uue loa jirele, kehtiv KTK
sellele, mida kasutati algsel sertifitseerimisel. Kui uut luba on vaja, vastab kehtiv KTK uusimale KTK-le.

(*) Sihtfunktsioonid viitavad ETCS-funktsioonidele, mida hinnati allsiisteemi EU sertifikaadis. Agentuuri
avaldatud tehnilisi arvamusi, millega parandatakse KTKs sisalduvaid vigu, vdetakse arvesse sellise funktsio-
naalsuse miéiratlemiseks, mida eeldati juba algse sertifikaadi vdi loa andmisel.

(') Koik tegevused, mis on vajalikud muudatuste tegemiseks viljaspool kvaliteedijuhtimissiisteemi, mille
teavitatud asutus heaks kiitis, vivad vajada teavitatud asutuse poolset lisauurimist voi -katseid.

(*) Sihtfunktsioonid osutavad mobiilside funktsioonidele, mida hinnati allsiisteemi EU sertifikaadis. Agentuuri
avaldatud tehnilisi arvamusi, millega parandatakse KTKs sisalduvaid vigu, vdetakse arvesse sellise funktsio-
naalsuse méiratlemiseks, mida eeldati juba algse sertifikaadi voi loa andmisel.

(") Koik tegevused, mis on vajalikud muudatuste tegemiseks valjaspool kvaliteedijuhtimissiisteemi, mille
teavitatud asutus heaks kiitis, voivad vajada teavitatud asutuse poolset lisauurimist voi -katseid.

(*) Sihtfunktsioonid viitavad ETCS-funktsioonidele, mida hinnati allsiisteemi EU sertifikaadis. Agentuuri
avaldatud tehnilisi arvamusi, millega parandatakse KTKs sisalduvaid vigu, vdetakse arvesse sellise funktsio-
naalsuse méiratlemiseks, mida eeldati juba algse sertifikaadi v6i loa andmisel.
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(') Koik tegevused, mis on vajalikud muudatuste tegemiseks viljaspool kvaliteedijuhtimissiisteemi, mille
teavitatud asutus heaks kiitis, vdivad vajada teavitatud asutuse poolset lisauurimist voi -katseid.

(") Sihtfunktsioonid viitavad ETCS-funktsioonidele, mida hinnati allsiisteemi EU sertifikaadis. Agentuuri
avaldatud tehnilisi arvamusi, millega parandatakse KTKs sisalduvaid vigu, vdetakse arvesse sellise funktsio-
naalsuse mairatlemiseks, mida eeldati juba algse sertifikaadi voi loa andmisel.

(") Koik tegevused, mis on vajalikud muudatuste tegemiseks viljaspool kvaliteedijuhtimissiisteemi, mille
teavitatud asutus heaks kiitis, voivad vajada teavitatud asutuse poolset lisauurimist vdi -katseid.

("*) Rongisiseseid allsiisteeme koos kasutustingimuste ja -piirangute voi tuvastamata puudustega ei loeta selle
alapunkti nduetele vastavaks.

(**) Kombineeritud veoks kasutatavaid roobasteid tuleks tdiendada ETCSi 3. tasemele vaid siis, kui reisi- ja
kaubarongidel siilib juurdepiis neile roGbasteedele.;

b) punktis 7.2.3 asendatakse tekst ,direktiivi 2008/57/EU artikli 29 1dikes 1“ tekstiga ,direktiivi (EL) 2016/797
artikli 51 1oikes 1%

¢) punkt 7.2.6 asendatakse jirgmisega:

,7.2.6. Kohustuslike ja valikuliste funktsioonide tingimused

Raudteeddrse juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi EU vastavustdendamise taotleja peab kontrollima,
kas raudteeddrsed juhtkiskude ja signaalimise funktsioonid, mis on kiesolevas KTKs mdiratletud
valikulisena, on allsiisteemide ohutuks iihendamiseks ndutud teistes KTKdes, riiklikes eeskirjades voi
riskihindamise rakendamisel.

Riiklike voi valikuliste funktsioonide kasutamine raudteedirsetes seadmetes ei tohi takistada rongidel
selliste taristute kasutamist, mis vastavad iiksnes rongisisese A-klassi siisteemi kohustuslikele nduetele,
vilja arvatud jargmiste valikuliste rongisiseste funktsioonide puhul:

1) ETCSi 3. taseme raudteeddrse rakenduse jaoks on ndutav, et rongisiseselt on vdimalik kinnitada rongi
terviklikkust;

2) ETCSi 1. taseme raudteedirse rakenduse jaoks, kus kasutatakse sdidusignaalide uuendamise siisteemi,
on ndutav, et rongisisene siisteem on varustatud vastava sdidusignaalide uuendamise siisteemi
andmevahetusega (Euroloopi v&i raadio teel), kui kiivituskiiruseks on ohutusega seotud pdohjustel
seatud null (nt kaitse ohtlikes punktides);

3) kui ETCSi tooks on vajalik andmeedastus raadioside teel, on ndutud kdesolevas KTKs mdiratletud
andmeside osa.

Rongisisene allsiisteem, mille hulka kuulub KERi STM, v6ib muuta vajalikuks K-liidese rakendamise.”

36) Punkti 7.3.2 muudetakse jargmiselt:
a) (ei puuduta eestikeelset versiooni);
b) tekst ,juba kasutusel oleva“ asendatakse tekstiga ,juba turul oleva“.

37) Punkt 7.4.1 asendatakse jargmisega:

,7.4.1.  Raudteeddrsed rajatised

Komisjoni rakendusmdéiruse (EL) 2017/6 (*) artikleid 1 ja 2 ning I lisa kohaldatakse vastavalt mairuse
(EL) nr 1315/2013 (**) artiklile 47.

Raudteedirsetele objektidele ei paigaldata ning neil ei kasutata Euroloopi ja raadio teel sdidusignaalide
uuendamise andmeedastust, v.a juba olemasolevad rajatised voi kavandatud projektid, mis kasutavad
sellist andmeedastust. Sellistest kavandatud projektidest tuleb Euroopa Komisjonile teatada hiljemalt
30. juunil 2020.

7.4.1.1. Kiirraudteevorgustik

Raudteedirse ETCSi paigaldamine on kohustuslik, kui:

1) paigaldatakse esmakordselt raudteedirse juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi rongiturvangusiisteemi
osa (koos B-klassi siisteemiga voi ilma selleta) voi
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2) tdlendatakse olemasolevat raudteedirse juhtkiskude ja signaalimise allsiisteemi rongiturvangusiisteemi
osa, kui see muudaks olemasoleva siisteemi funktsioone, talitlusvdimet ja/voi koostalitlusega seotud
liideseid (raadiosidet). See ei kehti muudatuste puhul, mida peetakse vajalikuks olemasolevate rajatiste
ohutusega seotud puudujdikide parandamiseks.

(*) Komisjoni 5. jaanuari 2017. aasta rakendusmdiidrus (EL) 2017/6 Euroopa raudteeliikluse juhtimissiisteemi
Euroopa arenduskava kohta (ELT L 3, 6.1.2017, Ik 6).

(**) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. detsembri 2013. aasta mdaidrus (EL) nr 1315/2013 ileeuroopalise
transpordivorgu arendamist kdsitlevate liidu suuniste kohta ja millega tunnistatakse kehtetuks otsus
nr 661/2010/EL (ELT L 348, 20.12.2013, Ik 1).“

38) Punkti 7.4.2.1 muudetakse jirgmiselt:

,7.4.2.1. Uued veeremiiiksused

1. Direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 kohaselt turule laskmiseks (*) tuleb uued veeremiiiksused, kaasa
arvatud veeremiiiksused, millele on antud tiitibile vastavuse luba, varustada ETCSiga kiesoleva KTK
lisa A kohaselt ning need peavad vastama lisa A tabelis A2 osutatud tehniliste kirjelduste kogumikule
nr 2 voi 3.

2. ETCSiga varustamise nduet ei kohaldata jirgmise suhtes:
1) uued mobiilsed raudteetaristu ehitus- ja hooldusseadmed;
2) uued manoovrivedurid;
3) muud sellised uued veeremiiiksused, mis ei ole ette nihtud kasutamiseks suurel kiirusel,

a) kui need on ette nihtud ainult riigisiseseks kasutamiseks véljaspool rakendusmdairuse (EL)
2017/6 I lisas médratletud koridore ja viljaspool liine, mis tagavad ithenduse rakendusmairuse
(EL) 2017/6 artikli 2 Idikes 1 mdidratletud Euroopa peamiste sadamate, sorteerimisjaamade,
kaubaterminalide ja kaubaveoaladega, voi

b) kui need on ette niahtud TEN-vilises vorgus piiriiilese veoteenuse osutamiseks, st vedu esimese
jaamani naaberriigis vdi esimese jaamani, kus asuvad naaberriigis edasi vedamist vdimaldavad
jatkuiithendused, mis kasutavad iiksnes TENist vdljaspool olevaid liine.

3. Koik veeremiiiksuste tiiiibiload, mis on antud kiesoleva KTK lisa A tabelis A2 osutatud tehniliste
kirjelduste kogumikule nr 1 vastavuse pdhjal, ei jad kehtima kdnealuste veeremitiiiipidega vastavuses
olevatele uutele veeremiiiksustele loa andmisel (ilma et see piiraks punkti 7.4.2.3 kohaldamist). See ei
mdjuta veeremiiiksusi, millele on juba antud kdnealustele veeremitiiiipidele vastav luba.

(*) Vai kasutusele votmiseks kooskdlas direktiiviga 2008/57/EU juhul, kui direktiivi (EL) 2016/797 ei saa veel
kohaldada.”

39) Lisatakse uus punkt 7.4.2.3 jirgmises sonastuses:

,7.4.2.3. KTK nouete kohaldamine uute veeremiiiksuste suhtes ileminekuetapil

1. Mdne enne kiesoleva KTK kohaldamise kuupieva alustatud projekti voi lepinguga voib kaasneda loa
taotlemine selliste uute veeremiiiksuste turule laskmiseks, mis on varustatud kiesoleva KTK lisa
A tabelis A2.1 osutatud tehnilisele kirjeldusele nr 1 vastava ETCS-ga ja mis ei vasta tdies ulatuses
kiesoleva KTK punktile 7.4.2.1 (¥). Sellise projekti voi lepinguga seotud veeremiitksuste puhul ning
vastavalt direktiivi (EL) 2016/797 artikli 4 16ike 3 punktile f mairatakse kindlaks ileminekuperiood,
mille jooksul ei ole kidesoleva KTK punkti 7.4.2.1 kohaldamine kohustuslik.

2. Seda tileminekuperioodi kohaldatakse kuni 31. detsembrini 2020 uute veeremiiiksuste suhtes, millele
on lifkmesriigis enne 1. jaanuari 2019 antud veeremiiiksuse tiiiibile (**) vastavuse luba kiesoleva KTK
lisa A tabelis A2 osutatud tehniliste kirjelduste kogumikule nr 1 vastavuse alusel.

3. Uleminekuetapp kehtib:

a) 31. detsembrini 2020: direktiivi (EL) 2016/797 artikli 21 kohaselt turule laskmiseks (*) tuleb
punktis 2 osutatud uued veeremiiiksused varustada ETCSiga kidesoleva KTK lisa A tabelis A2
osutatud tehniliste kirjelduste kogumike nr 1, 2 vdi 3 kohaselt.
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b) Kui kasutatakse tehniliste kirjelduste kogumikku nr 1, tuleb kasutustingimus lisada nende turule
laskmise loale, (*) millega tagatakse tehniliste kirjelduste kogumike nr 2 v&i 3 tditmine hiljemalt
1. juuliks 2023.

(*) Vai kasutusele votmiseks kooskolas direktiiviga 2008/57/EU juhul, kui direktiivi (EL) 2016/797 ei saa veel
kohaldada.

(**) Veeremiiiksuse tiiiibi variandid voi versioonid loetakse vastavalt olemasolevale lubatud tiiiibile loa saanuks. Kui
kohaldatakse direktiivi 2008/57/EU sitestatud korda, loetakse olemasoleval lubatud tiiiibil pdhinevaks ka
muudatusi, mis tooksid kaasa rakendusmiiruse (EL) 2018/545 kohase veeremiiiksuse tiiiibi variandid vdi
versioonid.”

40) Punktis 7.4.3 asendatakse sona ,kasutuselevotu” sdnadega ,turule laskmise*.
41) Punkti 7.4.4 muudetakse jargmiselt:

a) esimeses loigus asendatakse tekst ,ETCSi paigaldamise kohta konealustele liinidele ja B-klassi siisteemide
demonteerimise kohta“ tekstiga ,ETCSi ja A-klassi raadio paigaldamise kohta konealustele liinidele ja B-klassi
siisteemide demonteerimise kohta®;

b) alapunktis 1 asendatakse tekst ,ildine ja konteksti kirjeldus, sh faktid ja arvud olemasolevate rongiturvangu-
susteemide kohta, nagu selle to6vGime, ohutus, tookindlus, paigaldatud seadmete jarelejddnud majanduslik
eluiga ja ETCSi rakendamise kulude ja tulude analiiiis tekstiga ,iildine ja konteksti kirjeldus, sh

1) faktid ja arvud olemasolevate rongiturvangusiisteemide kohta, nagu selle t66vdime, ohutus, tookindlus;

2) paigaldatud seadmete jirelejadnud majanduslik eluiga ning ETCSi ja A-klassi raadio rakendamise kulude ja
tulude analiiis;

3) riiklikud nduded, mis on asjakohased arendusaluse 3 rongisiseste seadmete jaoks;

4) teave rongisiseste seadmete ja raudteedidrsete rajatiste vaheliste sidesiisteemide kohta (nt raadio ahela- voi
pakettkommutatsioon, ETCSi sidusignaalide uuendamise vdimalused; B-klassi sidesiisteemid);*;

¢) alapunkti 4 alapunktis i asendatakse tekst ,ETCSi kasutuselevdtu kuupidevad tekstiga ,ETCSi ja A-klassi raadio
kasutuselevotu kuupdevad®;

d) alapunkti 4 alapunktis iii asendatakse tekst ,v3i vorgustiku teistes osades* tekstiga ,vdi vorgustiku teistes osades,
kaasa arvatud teenindusrajatistes®;

e) kolmandas I6igus asendatakse tekst ,vihemalt iga viie aasta jarel.“ tekstiga ,vihemalt iga viie aasta jarel. Riiklike
rakenduskavade ajakohastamisel vOetakse arvesse jirgmise pdlvkonna sidesiisteemi(de) kasutuselevottu,
sealhulgas kasutuselevdtu alguse kuupdeva ja vdimaluse korral vdrgu (osade) GSM-Ri demonteerimise
kuupieva.;

f) tekst ,direktiivi 2008/57/EU artikli 29 1dikes 1* asendatakse tekstiga ,direktiivi (EL) 2016/797 artikli 51
16ikes 1

42) Punkti 7.4.4 jirele lisatakse uus punkt 7.4a jirgmises sdnastuses:

,7.4a. ETCSi ja raadiosiisteemi ithilduvuse kontrollide rakendamise eeskirjad

Olemasolevaid veeremiiiksusi loetakse kokkusobivaks nende vdrgustike ETCSi ja raadiosiisteemi tthilduvuse
tiiiipidega, kus neid kasutatakse 16. jaanuaril 2020 ilma tdiendavate kontrollideta, siilitades olemasolevad
kasutuspiirangud voi -tingimused.

Veeremiiiksuse voi taristu hilisemat muutmist seoses tehnilise vdi marsruudi ithilduvusega hallatakse
vastavalt ETCSi ja raadiostisteemi tthilduvuse jaoks kindlaksmaaratud nduetele.

43) Punkti 7.5 neljas 16ik asendatakse jirgmisega:

,Juhtkdskude ja signaalimise allsiisteemide KTK nduetele vastavat rongituvastussiisteemi voib rakendada sdltumatult
ETCSi v6i GSM-Ri rakendusest.”

44) Punktis 7.6.1 asendatakse tekst ,tuleks lugeda“ tekstiga ,tuleb lugeda“.
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45) Punkti 7.6.1 16ppu lisatakse uus 15ik jargmises sdnastuses:

,K&ik erjjuhtumid ja nende asjakohased kuupievad tuleb KTK tulevaste libivaatamiste kdigus uuesti iile vaadata, et
piirata nende tehnilist ja geograafilist kohaldamisala, vdttes aluseks hinnangu, mis on antud nende mdju kohta
ohutusele, koostalitlusele, piiriiilestele teenustele, TEN-T koridoridele ning nende siilitamise v6i kdrvaldamise
praktilise ja majandusliku m&ju kohta. Erilist tihelepanu tuleb poorata ELi rahaliste vahendite kittesaadavusele.

Erijuhtumid piirduvad marsruudi voi vOrgustikuga, mille puhul need on rangelt vajalikud, ja nende puhul vGetakse
arvesse marsruudi ithilduvuse menetlusi.”

46) Punkti 7.6.2.1 muudetakse jargmiselt:
a) tekst ,peaks veeremiiiksusele olema“ asendatakse tekstiga ,peab veeremiiiksusele olema®;
b) tekst ,Viide 77, punkt 3.1.2.4“ asendatakse tekstiga ,Viide 77, punkt 3.1.2.3%
¢) tekst ,Viide 77, punkt 3.1.8“ asendatakse tekstiga ,Viide 77, punkt 3.1.7%
47) Punkti 7.6.2.2 muudetakse jargmiselt:
a) tekst ,Viide 77, punkt 3.1.2.4“ asendatakse tekstiga ,Viide 77, punkt 3.1.2.3“

48) Tabeli kolmanda veeru kahes viimases reas asendatakse tekst ,tehniliste kirjelduste kogumiku nr 2“ tekstiga
Ltehniliste kirjelduste kogumiku nr 2 voi 3

49) Punkti 7.6.2.3 muudetakse jirgmiselt:
a) tekst ,Viide 77, punkt 3.1.2.4“ asendatakse tekstiga ,Viide 77, punkt 3.1.2.3%
b) tekst ,Viide 77, punkt 3.1.8“ asendatakse tekstiga ,Viide 77, punkt 3.1.7%
c) tabeli teise veeru esimeses reas asendatakse tekst ,A3“ tekstiga ,P*;

d) tabeli kolmanda veeru esimeses reas asendatakse tekst ,See erijuhtum on seotud TVMi kasutamisega“ tekstiga
,See erjjuhtum on seotud elektriliste ithendustega roopaahelate kasutamisega®;

e) tabeli esimese veeru kolmandas reas olev tekst ,peaks veeremiiiksusele olema“ asendatakse tekstiga ,peab
veeremiiiksusele olema®;

f) tabeli Ioppu lisatakse uus rida jirgmises sdnastuses:

,4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid p See erfjuhtum on seotud selliste roopaahe-
Viide 77, punkt 3.1.4.1. late kasutamisega, qnlle} on suurem t'und.hk—

kus seoses rataste ja roobaste vahelise iso-
Lisaks KTK nduetele on lubatud suurim liivakogus latsioonikihiga Prantsusmaa
iiksuse ja roopa kohta 30 s jooksul: 750 g raudteevorgustikus tehtud liivatamise tottu.”

50) Punkt 7.6.2.6 asendatakse jargmisega:

»7.6.2.6. Rootsi

Erijuhtum Kategooria Markused

4.2.4 Mobiilside funktsioonid raudteedele — GSM-R P Koostalitlust see ei mojuta.”
Viide 33, punkt 4.2.3:

on lubatud turule lasta rongisiseseid juhtkaskude ja
signaalimise allsiisteeme, sealhulgas 2-vatiseid GSM-
R-rongiraadioid ja ETCS-andmesideraadioid. Allsiis-
teemid peavad olema suutelised to6tama raudteevor-
kudes kuni -82 dBm.

4.2.10 Raudteeddrsed rongituvastussiisteemid P
Viide 77, punkt 3.1.2.1:

Suurim lubatud kahe telje vaheline kaugus < 17,5 m
(ai joonisel 1, punkt 3.1.2.1).
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Erijuhtum Kategooria Mirkused

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid p
Viide 77, punkt 3.1.2.3:

Viikseim lubatud kaugus esimese ja viimase telje va-
hel > 4,5 m ((L-b1-b2 joonisel 1, punkt 3.1.2.3).

4.2.10 Raudteeddrsed rongituvastussiisteemid P
Viide 77, punkt 3.2.2.5:
Sagedusvahemik: 0,0-2,0 Hz

Hiirevoolu piirnorm [ruutkeskmine véirtus]: 25,0
A Hindamismeetod: madalpaasfilter

Hindamisparameetrid: (allaskaleerimine 1 kHz-ni,
mille jdrel on) 2,0 Hz 4. jirgu Butterworthi madal-
paasfilter, mille jirel on ideaalne alaldi absoluutvaar-
tuse andmiseks.

Raudteeveeremi suurim hiirevool ei tohi iiletada
25,0 A sagedusvahemikus 0,0-2,0 Hz. Lookvool
voib iletada 45,0 A vihem kui 1,5 sekundit ja 25
A vihem kui 2,5 sekundit.

51) Punktis 7.6.2.7 asendatakse tekst ,Viide 77, punkt 3.1.2.4“ tekstiga ,Viide 77, punkt 3.1.4.1“

52) Punktis 7.6.2.8 lisatakse tabeli 10ppu uus rida jirgmises sdnastuses:

,4.2.10 Raudteedidrsed rongituvastussiisteemid A3 See erijuhtum on vajalik, sest kdnealuseid ro6-
Viide 77, punkt 3.2.2.5: paahelaid voib muuta, lillitades kesksageduse
iide 77, pun ) 100 Hz-lt 106,7 Hz-le. See muudaks vanane-
Sagedusvahemik: 93-110 Hz nuks veeremiiiksusega seotud riikliku tehnilise
Hiirevoolu piirnorm [ruutkeskmine vaartus]: eeskirjaga, mis vajab 100 Hz seiresiisteemi.

2,8 A (mdjutava itksuse puhul)
2 A (veduki puhul)
Hindamismeetod: ribapaasfiltrid
Hindamisparameetrid:

— ribapdasfiltri omadused:

Kesksagedused: 95, 96, 98, 100, 104, 106 ja
108 Hz

3 dB ribalaius: 4 Hz
Butterworth, 6. jark

— ruutkeskmise arvutamine:
Integratsiooniaeg: 0,5 s
Aja kattumine: 50 %
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53) Punkti 7.6.2.8 jirele lisatakse uus punkt 7.6.2.9 jirgmises sdnastuses:

,7.6.2.9. Itaalia

Erijuhtum Kategooria Markused

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid P«
Viide 77, punktid 3.2.2.4 ja 3.2.2.6:
Sagedusvahemik: 82-86 Hz

Hiirevoolu piirnorm [ruutkeskmine védrtus]: 1,125
A

Hindamismeetod: Fourier’ kiirteisendus

Hindamisparameetrid: aja-aken 1 s, Hanning’i aken,
50 % kattumine, kuue jdrjestikuse akna keskmine

(54) Punkti 7.6.2.9 jarele lisatakse uus punkt 7.6.2.10 jirgmises sdnastuses:

,7.6.2.10. Tsehhi Vabariik

Erijuhtum Kategooria Markused
4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid A3 Seda erijuhtumit on vaja seni, kuni
Viide 77, punktid 3.2.2.4 ja 3.2.2.6: kasutatakse EFCP tiiipi robastee
vooluahelaid.

Sagedusvahemik: 70,5-79,5 Hz
Hiirevoolu piirnorm [ruutkeskmine vaartus]: 1 A
Hindamismeetod: ribapdasfiltrid
Hindamisparameetrid:
— ribapéisfiltri omadused:
Kesksagedused: 73, 75, 77 Hz (pidev riba)
3 dB ribalaius: 5 Hz
Butterworth, jirk 2*4
— ruutkeskmise arvutamine:
Integratsiooniaeg: 0,5 s
Aja kattumine: vihemalt 75 %
Sagedusvahemik: 271,5-278,5 Hz

Hiirevoolu piirnorm [ruutkeskmine viartus]:
0,5 A

Hindamismeetod: ribapdasfiltrid
Hindamisparameetrid:
— ribapdasfiltri omadused:
Kesksagedused: 274, 276 Hz (pidev riba)
3 dB ribalaius: 5 Hz
Butterworth, jirk 2*4
— ruutkeskmise arvutamine:
Integratsiooniaeg: 0,5 s

Aja kattumine: vihemalt 75 %
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(55) Punkti 7.6.2.10 jdrele lisatakse uus punkt 7.6.2.11 jirgmises sdnastuses:

,7.6.2.11. Madalmaad

Erijuhtum

Kategooria

Mirkused

4.2.10 Raudteedirsed rongituvastussiisteemid
Viide 77, punkt 3.2.2.6:
Sagedusvahemik: 65-85 Hz
(ATBEG piirnorm)
Hiirevoolu piirnorm [ruutkeskmine vairtus]: 0,5 A
Hindamismeetod: ribapdasfiltrid
Hindamisparameetrid:
— ribapaasfiltri omadused
Kesksagedus: 75 Hz
3 dB ribalaius: 20 Hz
20 dB ribalaius: 40 Hz
— ruutkeskmise arvutamine
Integratsiooniaeg: 5 s
Aja kattumine: 80 %

Alla 1 s kestvat siiret, mis iiletab iiksnes ATBEG piir-
normi ja mitte GRSi piirnormi, voib eirata.

Sagedusvahemik: 65-85 Hz
(GRS TC piirnorm)
Hiirevoolu piirnorm [ruutkeskmine véartus]: 1,7 A
Hindamismeetod: ribapaasfiltrid
Hindamisparameetrid:
— ribapaasfiltri omadused
Kesksagedus: 75 Hz
3 dB ribalaius: 20 Hz
20 dB ribalaius: 40 Hz
— ruutkeskmise arvutamine
Integratsiooniaeg: 1,8 s
Aja kattumine: 80 %

A3 Seda erjjuhtumit on vaja B-

tekstis.“

klassi siisteemi ATBEG kon-

56) Lisa A asendatakse jargmisega:

Viited

#LISA A

Iga pdhiparameetri viite kohta (kdesoleva KTK 4. peatiikk) on alljargnevas tabelis mérgitud vastavad kohustuslikud

tehnilised kirjeldused tabelis A2 esitatud viitenumbri kaudu (tabel A2.1, tabel A2.2, tabel A2.3).

Tabel A1

Viide 4. peatiikis Viitenumber (vt tabel A2)

4.1

4.1a

Vilja jaetud
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Viide 4. peatiikis

Viitenumber (vt tabel A2)

4.1b Vilja jietud
4.1c 3
4.2.1
421a 27,78
4.2.2
422a 14
422b 1,4,13,15, 60
422c 31, 37b, ¢, d
422d 18, 20
422e 6
4221 7, 81, 82
4.2.3
423a 14
423b 1,4,13,15, 60
423¢ Vilja jietud
423d 18, 21
4.2.4
424a 64, 65
424D 66
424 ¢ 67
424d 68
424 ¢ 73,74
424 f 32,33
424 ¢ 48
42.4h 69, 70
424 71,72
424k 75,76
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Viide 4. peatiikis Viitenumber (vt tabel A2)

4.2.5

4.25a 64, 65

42.5b 10, 39, 40

425¢ 19, 20

4254d 9,43

425e 16, 50
4.2.6

4.2.6a 8, 25, 26, 36 ¢, 49, 52

426D 29, 45

4.2.6 ¢ 46

4.2.64d 34

4.26e 20

4.2.6 f Vilja jdetud
4.2.7

4.2.7 a 12

42.7b 62, 63

4.2.7 ¢ 34

42.7d 9

4.2.7 e 16
4.2.8

428a 11,79, 83
4.2.9

429a 23
4.2.10

4210 a 77 (punkt 3.1)
4.2.11

42.11a 77 (punkt 3.2)
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Viide 4. peatiikis Viitenumber (vt tabel A2)

4.2.12

4212a 6, 51
4.2.13

4213 a 32, 33, 51, 80
4.2.14

4214 a 5
4.2.15

42.15a 38

Tehnilised kirjeldused

Raudteeddrse allsiisteemi suhtes kohaldatakse iihte kiesolevas lisas esitatud kolmest tabelist (tabel A2.1, tabel A2.2,
tabel A2.3). Rongisisese allsiisteemi suhtes kohaldatakse kas tabelit A2.2 voi tabelit A2.3 pirast punktis 7.4.2.3
kindlaks médratud tileminekuperioodi.

Kui tabelis A2 loetletud dokument sisaldab kopeerimise v&i viitamise kaudu teise dokumendi selgelt kindlaks
tehtud alapunkti, peetakse ainult seda alapunkti tabelis A2 loetletud dokumendi osaks.

Kui tabelis A2 loetletud dokument viitab kohustuslikus v&i normatiivses korras dokumendile, mida ei ole tabelis
A2 loetletud, arvestatakse viidatud dokumenti kdesoleva KTK eesmirgil alati vastuvdetava tdendina pohipara-
meetritele vastavuse kohta (mida saab kasutada koostalitluse komponentide ja allsiisteemide sertifitseerimiseks ning
selle jaoks ei ole vaja KTKd tulevikus ldbi vaadata), mitte kohustusliku tehnilise kirjeldusena.

Mirkus: tabelis A2 mirkega ,reserveeritud” tihistatud tehnilised kirjeldused on loetletud avatud punktidena ka lisas
G, kui vastavate avatud punktide sulgemiseks on vaja osutada riiklikele eeskirjadele. Avatud punktina loetlemata
reserveeritud dokumente kavatsetakse kisitada siisteemi tdiustusena.

Tabel A 2.1

Kohustuslike tehniliste kirjelduste loetelu

Tehniliste kirjelduste kogumik nr 1 (ainult raudteedirsete allsiisteemide jaoks. Rongisiseste allsiisteemide suhtes mitte
kohaldada pirast punktis 7.4.2.3 kindlaks maaratud tileminekuperioodi)
Viitenr (ETCSi arendusalus 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
1 ERA/ERTMS/003204 | ERTMS/ETCS Functional requirement 5.0
specification
2 Vilja jaetud
3 SUBSET-023 Glossary of Terms and Abbreviations 2.0.0.
4 SUBSET-026 System Requirements Specification 2.3.0.
5 SUBSET-027 FFFIS  Juridical recorder-downloading 2.3.0. Mirkus 1
tool
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 1 (ainult raudteedirsete allsiisteemide jaoks. Rongisiseste allsiisteemide suhtes mitte
kohaldada pdrast punktis 7.4.2.3 kindlaks maaratud tileminekuperioodi)

Viitenr (ETCSi arendusalus 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
6 SUBSET-033 FIS for man-machine interface 2.0.0.
7 SUBSET-034 FIS for the train interface 2.0.0.
8 SUBSET-035 Specific Transmission Module FFFIS 2.1.1.
9 SUBSET-036 FFFIS for Eurobalise 2.4.1.
10 SUBSET-037 EuroRadio FIS 2.3.0.
11 SUBSET-038 Offline key management FIS 2.3.0.
12 SUBSET-039 FIS for the RBC/RBC handover 2.3.0.
13 SUBSET-040 Dimensioning and Engineering rules 2.3.0.
14 SUBSET-041 Performance Requirements for Interope- 2.1.0.
rability
15 SUBSET-108 Interoperability related consolidation on 1.2.0.
TSI Annex A documents
16 SUBSET-044 FFFIS for Euroloop 2.3.0.
17 Vilja jietud
18 SUBSET-046 Radio infill FFFS 2.0.0.
19 SUBSET-047 Trackside-Trainborne FIS for Radio infill 2.0.0.
20 SUBSET-048 Trainborne FFFIS for Radio infill 2.0.0.
21 SUBSET-049 Radio infill FIS with LEU/interlocking 2.0.0.
22 Vilja jetud
23 SUBSET-054 Responsibilities and rules for the assign- 2.1.0.
ment of values to ETCS variables
24 Vilja jdetud
25 SUBSET-056 STM FFFIS Safe time layer 2.2.0.
26 SUBSET-057 STM FFFIS Safe link layer 2.2.0.
27 SUBSET-091 Safety Requirements for the Technical In- 2.5.0.
teroperability of ETCS in Levels 1 and 2
28 Vilja jdetud
29 SUBSET-102 Test specification for interface ,K* 1.0.0.
30 Vilja jdetud
31 SUBSET-094 Functional requirements for an onboard 2.0.2.
reference test facility
32 EIRENE FRS GSM-R Functional requirements specifi- 8.0.0. Mirkus 10

cation
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 1 (ainult raudteedirsete allsiisteemide jaoks. Rongisiseste allsiisteemide suhtes mitte

kohaldada pdrast punktis 7.4.2.3 kindlaks maaratud tileminekuperioodi)

Viitenr (ETCSi arendusalus 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
33 EIRENE SRS GSM-R System requirements specifica- 16.0.0. Mirkus 10
34 A11T6001 (MORANE) Radio Transmission FFFIS for 13.0.0.
EuroRadio
35 Vilja jietud
36 a Vilja jdetud
36 b Vilja jdetud
36 ¢ SUBSET-074-2 FFFIS STM Test cases document 1.0.0.
37 a Vilja jaetud
37b SUBSET-076—5-2 Test cases related to features 2.3.3.
37 c SUBSET-076-6-3 Test sequences 2.3.3.
37d SUBSET-076-7 Scope of the test specifications 1.0.2.
37 e Vilja jdetud
38 06E068 ETCS Marker-board definition 2.0
39 SUBSET-092-1 ERTMS EuroRadio Conformance Requi- 2.3.0.
rements
40 SUBSET-092-2 ERTMS EuroRadio test cases safety layer 2.3.0.
41 Vilja jetud
42 Vilja jdetud
43 SUBSET 085 Test specification for Eurobalise FFFIS 2.2.2.
44 Vilja jaetud
45 SUBSET-101 Interface ,K“ Specification 1.0.0.
46 SUBSET-100 Interface ,G* Specification 1.0.1.
47 Vilja jietud
48 Reserveeritud Test specification for mobile equipment Mirkus 4
GSM-R
49 SUBSET-059 Performance requirements for STM 2.1.1.
50 SUBSET-103 Test specification for Euroloop 1.0.0.
51 Reserveeritud Ergonomic aspects of the DMI
52 SUBSET-058 FFFIS STM Application layer 2.1.1.
53 Vilja jietud
54 Vilja jdetud
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 1 (ainult raudteedirsete allsiisteemide jaoks. Rongisiseste allsiisteemide suhtes mitte

kohaldada pdrast punktis 7.4.2.3 kindlaks maaratud tileminekuperioodi)

Viitenr (ETCSi arendusalus 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
55 Vilja jaetud
56 Vilja jaetud
57 Vilja jdetud
58 Vilja jaetud
59 Vilja jdetud
60 Vilja jaetud
61 Vilja jietud
62 Reserveeritud RBC-RBC Test specification for safe com-
munication interface
63 SUBSET-098 RBC-RBC Safe Communication Interface 1.0.0.
64 EN 301 515 Global System for Mobile Communica- 2.3.0. Mirkus 2
tion (GSM); Requirements for GSM ope-
ration on railways
65 TS 102 281 Detailed requirements for GSM operation 3.0.0. Mirkus 3
on railways
66 TS 103 169 ASCI Options for Interoperability 1.1.1.
67 (MORANE) P 38 T FFFIS for GSM-R SIM Cards 5.0 Mirkus 10
9001
68 ETSI TS 102 610 Railway Telecommunication; GSM; Usage 1.3.0.
of the UUIE for GSM operation on rail-
ways
69 (MORANE) F10 T FFES for Confirmation of High Priority 5.0
6002 Calls
70 (MORANE) F 12 T FIS for Confirmation of High Priority 5.0
6002 Calls
71 (MORANE)E10 T FFES for Functional Addressing 4.1
6001
72 (MORANE)E 12 T FIS for Functional Addressing 5.1
6001
73 (MORANE) F 10 FFES for Location Dependent Addressing 4
T6001
74 (MORANE) F 12 FIS for Location Dependent Addressing 3
T6001
75 (MORANE) F10 T FFES for Presentation of Functional Num- 4
6003 bers to Called and Calling Parties
76 (MORANE) F12 T FIS for Presentation of Functional Num- 4

6003

bers to Called and Calling Parties
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 1 (ainult raudteedirsete allsiisteemide jaoks. Rongisiseste allsiisteemide suhtes mitte

kohaldada pdrast punktis 7.4.2.3 kindlaks maaratud tileminekuperioodi)

Viitenr (ETCSi arendusalus 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)

Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused

77 ERA/ERTMS/033281 | Interfaces between CCS trackside and 4.0 Mirkus 7
other subsystems
78 Reserveeritud ETCSi DMI funktsioonide ohutusnduded
79 Ei kohaldata Ei kohaldata
80 Ei kohaldata Ei kohaldata
81 Ei kohaldata Ei kohaldata
82 Ei kohaldata Ei kohaldata
Tabel A 2.2
Kohustuslike tehniliste kirjelduste loetelu
Tehniliste kirjelduste kogumik nr 2
Viitenr (ETCSi arendusalus 3, hooldusredaktsioon 1 ja GSM-Ri arendusalus 1)

Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
1 Vilja jaetud
2 Vilja jdetud
3 SUBSET-023 Glossary of Terms and Abbreviations 3.1.0.
4 SUBSET-026 System Requirements Specification 3.4.0.
5 SUBSET-027 FIS Juridical Recording 3.1.0.
6 ERA_ERTMS 015560 | ETCS Driver Machine interface 3.4.0.
7 SUBSET-034 Train Interface FIS 3.1.0.
8 SUBSET-035 Specific Transmission Module FFFIS 3.1.0.
9 SUBSET-036 FFFIS for Eurobalise 3.0.0.
10 SUBSET-037 EuroRadio FIS 3.1.0.
11 SUBSET-038 Offline key management FIS 3.0.0.
12 SUBSET-039 FIS for the RBC/RBC handover 3.1.0.
13 SUBSET-040 Dimensioning and Engineering rules 3.3.0.
14 SUBSET-041 Performance Requirements for Interope- 3.1.0.

rability

15 Vilja jdetud
16 SUBSET-044 FFFIS for Euroloop 2.4.0.
17 Vilja jdetud
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 2
Viitenr (ETCSi arendusalus 3, hooldusredaktsioon 1 ja GSM-Ri arendusalus 1)
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
18 Vilja jaetud
19 SUBSET-047 Trackside-Trainborne FIS for Radio infill 3.0.0.
20 SUBSET-048 Trainborne FFFIS for Radio infill 3.0.0.
21 Vilja jdetud
22 Vilja jdetud
23 SUBSET-054 Responsibilities and rules for the assign- 3.0.0.
ment of values to ETCS variables
24 Vilja jéetud
25 SUBSET-056 STM FFFIS Safe time layer 3.0.0.
26 SUBSET-057 STM FFFIS Safe link layer 3.0.0.
27 SUBSET-091 Safety Requirements for the Technical In- 3.4.0.
teroperability of ETCS in Levels 1 and 2
28 Vilja jaetud
29 SUBSET-102 Test specification for interface ,K“ 2.0.0.
30 Vilja jdetud
31 SUBSET-094 Functional requirements for an onboard 3.0.0.
reference test facility
32 EIRENE FRS GSM-R Functional requirements specifi- 8.0.0. Mirkus 10
cation
33 EIRENE SRS GSM-R System  requirements specifica- 16.0.0. Mirkus 10
tion
34 A11T6001 (MORANE) Radio Transmission FFFIS for 13.0.0.
EuroRadio
35 Vilja jaetud
36 a Vilja jaetud
36 b Vilja jaetud
36 c SUBSET-074-2 FFFIS STM Test cases document 3.0.0.
37 a Vilja jdetud
37b SUBSET-076-5-2 Test cases related to features 3.2.0.
37 c SUBSET-076-6-3 Test sequences 3.1.0.
37d SUBSET-076-7 Scope of the test specifications 3.2.0.
37e Vilja jietud
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 2
Viitenr (ETCSi arendusalus 3, hooldusredaktsioon 1 ja GSM-Ri arendusalus 1)
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused

38 06E068 ETCS Marker-board definition 2.0

39 SUBSET-092-1 ERTMS EuroRadio Conformance Requi- 3.0.0.
rements

40 SUBSET-092-2 ERTMS EuroRadio test cases safety layer 3.0.0.

41 Vilja jietud

42 Vilja jdetud

43 SUBSET 085 Test specification for Eurobalise FFFIS 3.0.0.

44 Vilja jdetud

45 SUBSET-101 Interface ,K“ Specification 2.0.0.

46 SUBSET-100 Interface ,G* Specification 2.0.0.

47 Vilja jietud

48 Reserveeritud Test specification for mobile equipment Mirkus 4
GSM-R

49 SUBSET-059 Performance requirements for STM 3.0.0.

50 SUBSET-103 Test specification for Euroloop 1.1.0.

51 Vilja jietud

52 SUBSET-058 FFFIS STM Application layer 3.1.0.

53 Vilja jietud

54 Vilja jdetud

55 Vilja jaetud

56 Vilja jietud

57 Vilja jdetud

58 Vilja jaetud

59 Vilja jietud

60 SUBSET-104 ETCS System Version Management 3.2.0.

61 Vilja jaetud

62 Vilja jaetud

63 SUBSET-098 RBC-RBC Safe Communication Interface 3.0.0.

64 EN 301 515 Global System for Mobile Communica- 2.3.0. Mirkus 2
tion (GSM); Requirements for GSM ope-
ration on railways

65 TS 102 281 Detailed requirements for GSM operation 3.0.0. Mirkus 3
on railways
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 2
Vii (ETCSi arendusalus 3, hooldusredaktsioon 1 ja GSM-Ri arendusalus 1)
iitenr
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
66 TS 103 169 ASCI Options for Interoperability 1.1.1.
67 (MORANE) P 38 T FFFIS for GSM-R SIM Cards 5.0 Mirkus 10
9001
68 ETSI TS 102 610 Railway Telecommunication; GSM; Usage 1.3.0.
of the UUIE for GSM operation on rail-
ways
69 (MORANE) F10 T FFES for Confirmation of High Priority 5.0
6002 Calls
70 (MORANE) F 12 T FIS for Confirmation of High Priority 5.0
6002 Calls
71 (MORANE)E10 T FFFS for Functional Addressing 4.1
6001
72 (MORANE)E 12 T FIS for Functional Addressing 5.1
6001
73 (MORANE) F 10 FFFS for Location Dependent Addressing 4
T6001
74 (MORANE) F 12 FIS for Location Dependent Addressing 3
T6001
75 (MORANE) F10 T FFES for Presentation of Functional Num- 4
6003 bers to Called and Calling Parties
76 (MORANE) F12 T FIS for Presentation of Functional Num- 4
6003 bers to Called and Calling Parties
77 ERA/ERTMS/033281 | Interfaces between CCS trackside and 4.0 Mirkus 7
other subsystems
78 Vilja jaetud Mirkus 6
79 SUBSET-114 KMC-ETCS Entity Off-line KM FIS 1.0.0.
80 Vilja jdetud Mirkus 5
81 Reserveeritud Train Interface FFFIS
82 Reserveeritud FFFIS TI — Safety Analysis
Tabel A 2.3
Kohustuslike tehniliste kirjelduste loetelu
Tehniliste kirjelduste kogumik nr 3
Vii (ETCSi arendusalus 3, viljalase 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)
1tenr
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
1 Vilja jaetud
2 Vilja jietud
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 3
Viitenr (ETCSi arendusalus 3, viljalase 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
3 SUBSET-023 Glossary of Terms and Abbreviations 3.3.0.
4 SUBSET-026 System Requirements Specification 3.6.0.
5 SUBSET-027 FIS Juridical Recording 3.3.0.
6 ERA_ERTMS 015560 | ETCS Driver Machine interface 3.6.0.
7 SUBSET-034 Train Interface FIS 3.2.0.
8 SUBSET-035 Specific Transmission Module FFFIS 3.2.0.
9 SUBSET-036 FFFIS for Eurobalise 3.1.0.
10 SUBSET-037 EuroRadio FIS 3.2.0.
11 SUBSET-038 Offline key management FIS 3.1.0.
12 SUBSET-039 FIS for the RBC/RBC handover 3.2.0.
13 SUBSET-040 Dimensioning and Engineering rules 3.4.0.
14 SUBSET-041 Performance Requirements for Interope- 3.2.0.
rability
15 Vilja jaetud
16 SUBSET-044 FFFIS for Euroloop 2.4.0.
17 Vilja jietud
18 Vilja jietud
19 SUBSET-047 Trackside-Trainborne FIS for Radio infill 3.0.0.
20 SUBSET-048 Trainborne FFFIS for Radio infill 3.0.0.
21 Vilja jdetud
22 Vilja jaetud
23 SUBSET-054 Responsibilities and rules for the assign- 3.0.0.
ment of values to ETCS variables
24 Vilja jietud
25 SUBSET-056 STM FFFIS Safe time layer 3.0.0.
26 SUBSET-057 STM FFFIS Safe link layer 3.1.0.
27 SUBSET-091 Safety Requirements for the Technical In- 3.6.0.
teroperability of ETCS in Levels 1 and 2
28 Vilja jdetud
29 SUBSET-102 Test specification for interface ,K* 2.0.0.
30 Vilja jaetud
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 3
Viitenr (ETCSi arendusalus 3, viljalase 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused

31 SUBSET-094 Functional requirements for an onboard 3.1.0.
reference test facility

32 EIRENE FRS GSM-R Functional requirements specifi- 8.0.0. Mirkus 10
cation

33 EIRENE SRS GSM-R System requirements specifica- 16.0.0. Mirkus 10
tion

34 A11T6001 (MORANE) Radio Transmission FFFIS for 13.0.0.
EuroRadio

35 Vilja jéetud

36 a Vilja jaetud

36 b Vilja jéetud

36 ¢ SUBSET-074-2 FFFIS STM Test cases document 3.1.0.

37 a Vilja jdetud

37b SUBSET-076-5-2 Test cases related to features 3.3.0.

37 ¢ SUBSET-076-6-3 Test sequences 3.2.0.

37d SUBSET-076-7 Scope of the test specifications 3.3.0.

37 e Vilja jdetud

38 06E068 ETCS Marker-board definition 2.0

39 SUBSET-092-1 ERTMS EuroRadio Conformance Requi- 3.1.0.
rements

40 SUBSET-092-2 ERTMS EuroRadio test cases safety layer 3.1.0.

41 Vilja jaetud

42 Vilja jéetud

43 SUBSET 085 Test specification for Eurobalise FFFIS 3.0.0.

44 Vilja jdetud

45 SUBSET-101 Interface ,K“ Specification 2.0.0.

46 SUBSET-100 Interface ,G* Specification 2.0.0.

47 Vilja jietud

48 Reserveeritud Test specification for mobile equipment Mirkus 4
GSM-R

49 SUBSET-059 Performance requirements for STM 3.1.0.

50 SUBSET-103 Test specification for Euroloop 1.1.0.

51 Vilja jietud
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 3
Vii (ETCSi arendusalus 3, viljalase 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)
1tenr
Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused
52 SUBSET-058 FFFIS STM Application layer 3.2.0.
53 Vilja jdetud
54 Vilja jdetud
55 Vilja jietud
56 Vilja jaetud
57 Vilja jdetud
58 Vilja jaetud
59 Vilja jdetud
60 SUBSET-104 ETCS System Version Management 3.3.0.
61 Vilja jdetud
62 Vilja jietud
63 SUBSET-098 RBC-RBC Safe Communication Interface 3.0.0.
64 EN 301 515 Global System for Mobile Communica- 2.3.0. Mirkus 2
tion (GSM); Requirements for GSM ope-
ration on railways
65 TS 102 281 Detailed requirements for GSM operation 3.0.0. Mirkus 3
on railways
66 TS 103 169 ASCI Options for Interoperability 1.1.1.
67 (MORANE) P 38 T FFFIS for GSM-R SIM Cards 5.0 Markus 10
9001
68 ETSI TS 102 610 Railway Telecommunication; GSM; Usage 1.3.0.
of the UUIE for GSM operation on rail-
ways
69 (MORANE) F10 T FFFS for Confirmation of High Priority 5.0
6002 Calls
70 (MORANE) F 12 T FIS for Confirmation of High Priority 5.0
6002 Calls
71 (MORANE)E10 T FFFS for Functional Addressing 4.1
6001
72 (MORANE)E 12 T FIS for Functional Addressing 5.1
6001
73 (MORANE) F 10 FFFS for Location Dependent Addressing 4
T6001
74 (MORANE) F 12 FIS for Location Dependent Addressing 3
T6001
75 (MORANE) F10 T FFES for Presentation of Functional Num- 4
6003 bers to Called and Calling Parties
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Tehniliste kirjelduste kogumik nr 3

(ETCSi arendusalus 3, viljalase 2 ja GSM-Ri arendusalus 1)

Viitenr

Viide Tehnilise kirjelduse pealkiri Versioon Mirkused

76 (MORANE) F12 T FIS for Presentation of Functional Num- 4
6003 bers to Called and Calling Parties
77 ERA[ERTMS/033281 | Interfaces between CCS trackside and 4.0 Mirkus 7
other subsystems

78 Vilja jetud Mirkus 6
79 SUBSET-114 KMC-ETCS Entity Off-line KM FIS 1.1.0.
80 Vilja jdetud Mirkus 5
81 Reserveeritud Train Interface FFFIS
82 Reserveeritud FFFIS TI — Safety Analysis
83 SUBSET-137 On-line Key Management FFFIS 1.0.0.

Mirkus 1: kohustuslik on ainult salvestatava teabe funktsionaalne kirjeldus, mitte liidese tehnilised niitajad.

Mirkus 2: kohustuslikud on standardi EN 301 515 punktis 2.1 loetletud tehniliste kirjelduste alapunktid, mis
viitenumbrite 32 ja 33 all on tdhistatud viitega ,MI*.

Mirkus 3: kohustuslikud on standardi TS 102 281 tabelites 1 ja 2 loetletud muutmistaotlused, mis mdjutavad
viitenumbrite 32 ja 33 all viitega ,MI“ tdhistatud alapunkte.

Mirkus 4: viitenumbri 48 all on iiksnes GSM-Ri mobiilsideseadmete katsetamise juhud. Esialgu ,reserveeritud®. Kui
lepitakse kokku KTK tulevases ldbivaatamises, kehtestatakse neis tabelites olemasolevate tihtlustatud katsejuhtude
kataloog mobiilsideseadmete ja -vorkude hindamiseks vastavalt kdesoleva KTK punktis 6.1.2 esitatud korrale.

Markus 5: turule lastud tooted on juba kooskélastatud GSM-Riga (juhi-masina-liides) seotud raudteeveo-ettevétjate
vajadustega ja tdielikult koostalitlusvdimelised, mistdttu puudub vajadus standardi jarele juhtkdskude KTKs.

Markus 6: viitenumbri 78 all esitamiseks mdeldud teave on kantud viitenumbri 27 alla (SUBSET-091).

Mirkus 7: see dokument ei ole seotud ETCSi ja GSM-R arendusalusega.

Mirkus 8: vilja jaetud.

Markus 9: vilja jdetud.

Mirkus 10: juhtkiskude KTKs on kohustuslikud vaid ,MI“-nduded.

Mirkus 11: vilja jaetud.

Mirkus 12: vilja jdetud.

Mirkus 13: vilja jdetud.

Mirkus 14: vilja jdetud.
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Tabel A3

Kohustuslike standardite loetelu

Allpool olevas tabelis loetletud standardite versiooni ja nende hilisemate muudatuste kohaldamine sertifitseerimis-
menetluses, kui need avaldatakse harmoneeritud standardina, on asjakohane viis, et jirgida tdielikult komisjoni
rakendusmdiruse (EL) nr 402/2013 I lisas esitatud riskijuhtimisprotsessi, ilma et see piiraks kiesoleva KTK 4.
peatiiki ja 6. peatiiki sitete kohaldamist.

Nr

Viide

Dokumendi nimi ja markused

Versioon

Mirkus

Al

EN 50126-1

Railway applications — The specification
and demonstration of reliability, availabi-
lity, maintainability and safety (RAMS) -
Part 1: Generic RAMS Process

2017

1999

1,2

A2

EN 50128

Railway applications — Communication,
signalling and processing systems —
Software for railway control and protec-
tion systems

2011

A3

EN 50129

Railway applications — Communication,
signalling and processing systems — Sa-
fety related electronic systems for signal-
ling

2003

A4

EN 50159

Railway applications - Communication,
signalling and processing systems

2010

A5

EN 50126-2

Railway applications — The specification
and demonstration of reliability, availabi-
lity, maintainability and safety (RAMS) —
Part 2: Systems Approach to Safety

2017

Mirkus 1: konealune standard on {ihtlustatud: vt komisjoni teatis, mis on seotud Euroopa Parlamendi ja ndukogu
17. juuni 2008. aasta direktiiviga 2008/57/EU iihenduse raudteesiisteemi koostalitlusvoime kohta (uuesti

sonastatud) (ELT C 435, 15.12.2017), kus on viidatud ka avaldatud parandustele.

Mirkus 2: konealust standardi versiooni voib kasutada standardi ajakohastatud versioonis kindlaks médratud
tileminekuperioodil.

Mirkus 3: ette nihtud kasutamiseks koos standardiga EN 50126-1 (2017).

Tabel A4

Kohustuslike standardite loetelu akrediteeritud laborite puhul

Nr

Viide

Dokumendi nimi ja markused

Versioon

Mirkus

Ab

ISOJIEC 17025

General requirements for the competence
of testing and calibration laboratories

2017¢
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57) Lisa G asendatakse jargmisega:
#LISA G
Avatud punktid

Avatud punkt

Mirkused

Pidurdamine

Kohaldatakse iiksnes ETCSi arendusaluse 2 suhtes (vt
lisa A tabeli A2 punkt 15).

Lahendatud seoses ETCSi arendusalusega 3 (vt lisa A ta-
beli A2 punktid 4 ja 13).

Tookindluse ja kdideldavuse nduded

Sagedasti esinevad halvenenud tingimused, mida pdhjus-
tavad juht- ja signaalseadmete torked, vihendavad siis-
teemi ohutust.

Roobastele puistatava liiva omadused

Vt lisa A tabel A2 viide 77.

See ei ole avatud punkt 1 520 mm jaoks.

Rattaharja méiirdeainete omadused

Vt lisa A tabel A2 viide 77.

Naivat manooverdamistakistust mdjutav veeremi oma-
duste kogum

Vt lisa A tabel A2 viide 77.

Juhitud hdire:
— Veeremi impedants

— Alajaama impedants (ainult alalisvooluvdrkude pu-
hul)

— Sagedusalavilised piirnormid

— Alajaamadele ja veeremile omistatud hiirevoolu piir-
normid

— Mo6tmise, katsetamise ja hindamise kirjeldus

Vt lisa A tabel A2 viide 77.¢

L 1391/291
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VII LISA

Otsuse 2011/665/EL I lisa muudetakse jargmiselt.

1) Punkt 2.3 asendatakse jirgmisega:

,2.3. Kasutajad ja kasutajate juurdepiisudigused

Lubatud veeremitiiipide Euroopa registri kasutajad on loetletud allpool.

Tabel 1

Lubatud veeremitiiiipide Euroopa registrile juurdepiisemise digused

Kasutaja

Juurdepddsudigused

Sisselogimine, kasutajakontod

Mis tahes litkmesriigi
riiklik ohutusasutus

Konealuse litkmesriigiga seotud andmete
esitamine agentuurile valideerimiseks.

Andmete (sh andmete, mille kinnitamine
on ootel) piiramatu vaatamine.

Kasutajanime ja parooli abil sisselogimine.

Funktsionaalseid voi anoniiiimseid konto-
sid ei tehta kittesaadavaks. Kui riiklik
ohutusasutus seda taotleb, siis vdidakse
luua mitu kontot.

Agentuur Veeremitiiiibi loaga seotud selliste and- | Kasutajanime ja parooli abil sisselogimine.
mete registreerimine, mida ta on t66del-
nud lube viljaandva iiksusena.
Kiesolevale kirjeldusele vastavuse kinni-
tamine ja riikliku ohutusasutuse esitatud
andmete avaldamine.
Andmete (sh andmete, mille kinnitamine
on ootel) piiramatu vaatamine.
Avalik Kinnitatud andmete vaatamine. Ei kohaldata.”

2) Punktile 2.4 lisatakse jargmine 16ik:

,Lubatud veeremitiitipide Euroopa register vdimaldab vajaduse korral vahetada teavet agentuuri teiste selliste teabesiis-
teemidega nagu otsuse (EL) 2018/1614 kohane Euroopa raudteeveeremiregister, komisjoni otsuse 2014/880/EL (¥)
kohane raudteetaristuregistri ithine kasutajaliides ning Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2016. aasta mééruse
(EL) 2016796 (**) artiklis 12 osutatud iihtne kontaktpunkt.

(*) Komisjoni 26. novembri 2014. aasta rakendusotsus 2014/880/EL, milles kisitletakse raudteetaristuregistri
iihtseid tehnilisi kirjeldusi ja millega tunnistatakse kehtetuks rakendusotsus 2011/633/EL (ELT L 356,
12.12.2014, 1k 489).

(**) Euroopa Parlamendi ja ndéukogu 11. mai 2016. aasta mdadrus (EL) 2016/796, mis kisitleb Euroopa Liidu
Raudteeametit ja millega tunnistatakse kehtetuks médrus (EU) nr 881/2004 (ELT L 138, 26.5.2016, Ik 1).“

N
~

Punktile 2.5 lisatakse jargmised taanded:

— ,Euroopa raudteeveeremiregister: Euroopa raudteeveeremiregistrisse kantud veeremitiiiibi puhul peab
andmevorming vastama iiks tihele lubatud veeremitiiiipide Euroopa registris médratud tiitipidele ja kui see on
asjakohane, siis ka tiiiibi variantidele v5i versioonidele;

— {ihtne kontaktpunkt: (¥) tihtne kontaktpunkt toetub tiiipe/variante/versioone kisitleva teabe haldamisel lubatud
veeremitiiiipide Euroopa registrile. Siisteemidevahelises teabevahetuses kasutatakse viitena tiitibi identifitseerimi-
sandmeid; tthtne kontaktpunkt véimaldab lubatud veeremitiitipide Euroopa registrist otsida teavet tiitipide/varian-
tide/versioonide kohta ja kiivitab veeremitiiiibi loa andmise korral tiiiibifvariandifversiooni teabe avaldamise
lubatud veeremitiiiipide Euroopa registris;
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— ihtsete eeskirjade andmebaas, (**) mis sisaldab siseriiklikke eeskirju: veeremilubasid kisitlevate siseriiklike
eeskirjade puhul: selliste parameetrite loetelu, mille vastavushindamine toimub veeremitiiiipide Euroopa registris
esitatud siseriiklike eeskirjade alusel, on sama iihtsete eeskirjade andmebaasis. Lubatud veeremitiiiipide Euroopa
register ei tohi véimaldada viitamist ithelegi parameetrile, mida ei ole iihtsete eeskirjade andmebaasi kantud.

Kuni iihtse eeskirjade andmebaas toimib ja andmed viiakse iile viitedokumentide andmebaasist ja siisteemist
Notif-IT, on parameetrite loetelu, mille vastavushindamine toimub lubatud veeremitiiipide Euroopa registris
mirgitud siseriiklike eeskirjade alusel, sama mis viitedokumentide andmebaasis. Lubatud veeremitiiiipide Euroopa
register ei tohi véimaldada viitamist ithelegi parameetrile, mida ei ole viitedokumentide andmebaasi kantud.

(*) Nagu on ette nahtud Euroopa Parlamendi ja ndukogu mairuse (EL) 2016/796 artikliga 12.
(**) Nagu on ette nahtud Euroopa Parlamendi ja ndukogu maaruse (EL) 2016/796 artikliga 27.“

4) Punkt 5.1 asendatakse jargmisega:

,5.1. Uldp&himéte

Iga riiklik ohutusasutus esitab teabe, mis kasitleb tema viljastatud veeremitiiiibi vdi veeremitiiiibi variandi
lubasid.

Iga riiklik ohutusasutus esitab teavet veeremitiiiibi versioonide voi veeremitiiiibi variantide versioonide kohta,
mille ta on saanud kooskdlas mairuse (EL) 2018/545 artikli 15 16ikega 3.

Agentuur registreerib vahetult teabe tema viljastatud veeremitiiiibi vdi veeremitiiiibi variandi lubade kohta ja
teabe mille ta on saanud veeremitiiiibi versiooni vdi veeremitiiiibi variandi versioonide kohta.

Lubatud veeremitiiipide Euroopa register sisaldab veebipdhist vahendit riiklike ohutusasutuste ja agentuuri
vahel teabe vahetamiseks. Konealune vahend vdimaldab jirgmise teabe vahetamist:

1) veeremitiiiibi tunnuse reserveerimine;
2) riikliku ohutusasutuse poolt agentuurile registri jaoks esitatud andmed, sealhulgas:

a) uue veeremitiiiibi voi uue veeremitiiiibi variandi loa viljastamisega seotud andmed (sel juhul esitab riiklik
ohutusasutus II lisas sitestatud kogu andmekogumi);

b) andmed, mis on seotud lubatud veeremitiiiipide Euroopa registris varem registreeritud veeremitiiiibile loa
viljastamisega (sel juhul esitab riiklik ohutusasutus ainult loa endaga seotud andmed, s.o II lisa jaotises 3
esitatud véljad);

¢) uue veeremitiiiibi versiooni vdi uue veeremitiiiibi variandi versiooni registreerimisega seotud andmed (sel
juhul esitab riiklik ohutusasutus II lisas sitestatud kogu andmekogumi);

d) olemasoleva loa muutmisega seotud andmed (sel juhul esitab riiklik ohutusasutus ainult andmed nende
viljade kohta, mida tuleb muuta; see ei tohi hdolmata veeremiiiksuse karakteristikutega seotud andmete
muutmist);

e) andmed seoses olemasoleva loa peatamisega (sel juhul esitab riiklik ohutusasutus ainult teabe peatamise
kuupdeva kohta);

f) olemasoleva loa taasaktiveerimisega seotud andmed (sel juhul esitab riiklik ohutusasutus ainult andmed
nende viljade kohta, mida tuleb muuta), mille korral eristatakse

— taasaktiveerimist andmeid muutmata;
— taasaktiveerimist andmete muutmisega (need andmed ei tohi olla seotud veeremi karakteristikutega);
g) loa tithistamisega seotud andmed;

h) vea parandamisega seotud andmed;
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3) riiklikule ohutusasutusele saadetud agentuuri taotlused andmete selgitamise ja/vdi parandamise kohta;
4) agentuuri esitatud selgituste ja/vdi paranduste taotlustele saadetavad riikliku ohutusasutuse vastused.

Riiklik ohutusasutus esitab registri ajakohastamise andmed elektrooniliselt veebipdhise rakenduse abil ning
kasutades veebipdhist elektroonilist tiiiipvormi, kus on tdidetud II lisas esitatud asjakohased viljad.

Agentuur kontrollib riikliku ohutusasutuse esitatud andmete vastavust kiesolevale kirjeldusele, et need kas
kinnitada vdi nende kohta selgitust paluda.

Kui agentuur on seisukohal, et riikliku ohutusasutuse esitatud andmed ei ole kiesoleva kirjeldusega kooskdlas,
siis saadab agentuur riiklikule ohutusasutusele esitatud andmete parandamise voi selgitamise taotluse.

Iga veeremitiiiibi andmete ajakohastamise korral loob siisteem kinnitava teate, mis saadetakse e-posti teel
andmed esitanud riikliku ohutusasutusega seotud kasutajatele, koigi nende lilkmesriikide riiklikele
ohutusasutustele, kus see tiiiibiluba kasutusel on, veeremitiiiibi loa omanikule ja agentuurile.”

5) Punkt 5.2.1 asendatakse jargmisega:

,5.2.1. Uue veeremitiiiibi loa, uue veeremitiiiibi variandi ja uue veeremitiiiibi versiooni registreerimine

1) Riiklik ohutusasutus teavitab agentuuri mis tahes veeremitiiiibi loa viljastamisest 20 to6pdeva jooksul
alates loa viljastamisest.

2) Riiklik ohutusasutus teavitab agentuuri mis tahes veeremitiiiibi variandist 20 t66pdeva jooksul alates loa
viljastamisest.

3) Riiklik ohutusasutus teavitab agentuuri koikidest veeremitiiiibi versioonidest v&i veeremitiiiibi variantide
versioonidest, mille kohta ta on saanud méiruse (EL) 2018/545 artikli 15 1dike 3 kohaselt teavet 20
toopdeva jooksul parast tiieliku teabe saamist.

4) Agentuur kontrollib riikliku ohutusasutuse esitatud teavet ning 20 toopdeva jooksul alates teabe
lackumisest kas kinnitab selle ja mairab veeremitiiibile III lisas esitatud numbri voi esitab andmete
parandamise voi selgitamise taotluse. Selleks et viltida veeremitiitipide soovimatut korduvat sisestamist
lubatud veeremitiiiipide Euroopa registrisse, kontrollib agentuur registri andmete alusel, kas méni teine
liikmesriik on selle tiiiibi juba varem registreerinud.

5) Pérast riikliku ohutusasutuse viljastatud teabe kinnitamist mairab agentuur uuele veeremitiiiibile numbri.
Veeremitiiiibile numbri madramise eeskirjad on esitatud III lisas.”

6) Punkt 5.3 asendatakse jargmisega:

,5.3.  Andmete sisestamine v3i muutmine agentuuri poolt

5.3.1. Lube valjaandev iiksus on riiklik ohutusasutus

Kui riiklik ohutusasutus tegutseb lube viljaandva iiksusena, ei tohi agentuur muuta riikliku ohutusasutuse
esitatud andmeid. Agentuuri roll on iiksnes valideerimine ja avaldamine.

Erandjuhtudel, nditeks kui tavapdrast menetlust ei ole tehnilistel pShjustel voimalik jirgida, voib agentuur
riikliku ohutusasutuse taotluse alusel sisestada voi muuta andmeid, mille riiklik ohutusasutus on esitatud. Sel
juhul kinnitab riiklik ohutusasutus, kes andmete sisestamist v8i muutmist taotles, agentuuri sisestatud voi
muudetud andmed ning agentuur peab menetluse kohta nduetekohaselt aruandlust. Kehtivad punktis 5.2
nimetatud lubatud veeremitiiiipide Euroopa registrisse andmete sisestamise ajavahemikud.



27.5.2019

Euroopa Liidu Teataja L 1391/295

5.3.2. Lube valjaandev iiksus on agentuur

Kui agentuur toimib lube viljaandva iiksusena, peab ta:

a) registreerima veeremitiiiibi loa vdi veeremitiiiibi variandi 20 toopdeva jooksul pérast loa viljastamist;

b) registreerima veeremitiiiitbi versiooni vOi veeremitiiiibi variandi versiooni 20 toOpdeva jooksul pérast
tdieliku teabe saamist;

¢) muutma kehtivat veeremitiiiibi luba 20 td6pieva jooksul pdrast loa muutmise taotluse saamist;

d) peatama kehtiva veeremitiiiibi loa viie toopdeva jooksul pirast loa peatamise taotluse saamist;

¢) taasaktiveerima varem peatatud veeremitiiiibi loa 20 t66pdeva jooksul pdrast loa taasaktiveerimise taotluse

saamist;

f) tithistama kehtiva veeremitiiiibi loa viie tdopéeva jooksul pirast loa tithistamise taotluse saamist.”

7) Punkt 6 asendatakse jargmisega:

,6. SONASTIK

Termin voi lithend

Méiratlus

Veeremitiiiibi tunnus

Tuibi tunnus, mis koosneb titibi numbrist (parameeter 0.1, koosneb kiimnest numbrist),
variant (parameeter 0.2, tdhtnumbriline kood, mis koosneb kolmest tdhemargist) ja versi-
oon (parameeter 0.4, tdhtnumbriline kood, mis koosneb kolmest tahemirgist):

TypelD = Tiiiibi number+variant+versioon = XX-XXX-XXXX-X-ZZZ-VVV

Piirang

Veeremitiitibi loas esitatud mis tahes tingimus voi piirang, mida kohaldatakse kdnealusele
tiiibile vastava veeremi turule laskmisele voi kasutamisele. Piirangud ei hdlma tehnilisi ka-
rakteristikuid, mis on esitatud II lisa jaotises 4 (,Parameetrite loend ja vorming®).

Loa muutmine

Muutmine, mida on taotlenud lube viljaandev iiksus seoses varem avaldatud registreeritud
veeremitiiiibi luba kisitlevate muutmist vajavate andmetega.

Loa peatamine

Lube viljaandva iiksuse tehtud otsus, mille kohaselt veeremitiiiibi luba ajutiselt peatatakse
ning kuni peatamise aluseks olnud pohjuseid ei ole analiitisitud, ei tohi tihelegi veeremile
anda turule laskmise luba selle veeremi konealusele tiiiibile vastavuse alusel. Veeremitiiiibi
loa peatamist ei kohaldata juba kasutusel olevatele veeremiiiksustele.

Loa taasaktiveerimine

Lube viljaandva iiksuse otsus, mille kohaselt asutuse varem kehtestatud loa peatamist enam
ei kohaldata.

Luba tuleb uuendada

Lube viljaandva iiksuse tehtud otsust, mille kohaselt veeremitiiiibi luba tuleb uuendada vas-
tavalt direktiivi (EL) 2016/797 artikli 24 15ikele 3, ning ithelegi veeremile ei tohi anda tu-
rule laskmise luba selle veeremi konealusele tiiiibile vastavuse alusel. Staatus ,luba tuleb uu-
endada“ ei mojuta juba kasutusel olevaid veeremiiiksusi.

Loa tithistamine

Lube viljaandva iiksuse poolt direktiivi (EL) 2016/797 artikli 26 kohaselt tehtud otsus,
mille kohaselt veeremitiiiibi luba enam ei kehti. Veeremiiiksused, mis juba on saanud turule
laskmise loa selle tiiiibi alusel, korvaldatakse turult.

Viga

Edastatud voi avaldatud andmed, mis ei vasta konealusele veeremitiiiibi loale. Loa muut-
mine ei kuulu selle miiratluse alla.“
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VIII LISA

Otsuse 2011/665/EL II lisa asendatakse jargmisega:

»I LISA
REGISTREERITAVAD ANDMED JA VORMING

1) Lubatud veeremitiiiipide Euroopa register sisaldab iga lubatud veeremitiiiibi kohta jargmisi andmeid:
a) tiliibi madratlus;

b

S =

tootja;

-

C

d

vastavus koostalitlusvdime tehnilistele kirjeldustele;

Ny

antud load, sh ildine teave nende lubade kohta, nende oleku kohta ning nende parameetrite loend, mille
vastavust siseriiklikele eeskirjadele on kontrollitud;

e) tehnilised karakteristikud.

2) Iga veeremitiiiibi kohta lubatud veeremitiiipide Euroopa registrisse registreeritavad andmed ja nende vorming on
esitatud tabelis 2. Registreeritavad andmed olenevad veeremi kategooriast, nagu on margitud tabelis 2.

3) Tehniliste karakteristikutega seotud parameetrite kohta esitatud véirtused peavad vastama taotlusega kaasas olevas
toimikus margitule.

4) Juhul kui parameetrite voimalikud vairtused on piiratud eelnevalt médratud loendiga, siis haldab ja ajakohastab
konealuseid loendeid agentuur.

5) Nende veeremitiiipide korral, mis koigile kehtivatele asjakohastele koostalitlusvoime tehnilistele kirjeldustele ei
vasta, voib tiiibiloa viljastanud riiklik ohutusasutus piirata jaotises 4 allpool viidatud tehniliste karakteristikute
kohta esitatavat teavet nende parameetritega, mida on kohaldatavate eeskirjadega kooskélas kontrollitud.

6) Kohaldatavas koostalitlusvdime tehnilises kirjelduses kindlaks mairatud parameetrite puhul kasutatakse vastavus-
tdendamise menetluse kdigus parameetrile mairatud vaartust.

7) Agentuur haldab ja ajakohastab eelnevalt kindlaks méiratud loendeid kooskélas kehtivate koostalitlusvdime
tehniliste kirjeldustega, sh nende koostalitlusvdime tehniliste kirjeldustega, mida vdidakse ileminekuperioodi valtel
kohaldada.

8) Avatud punktidena médratletud parameetrite korral ei esitata andmeid, kuni avatud punktid ei ole asjakohases
koostalitlusvdime tehnilises kirjelduses lahendatud.

9) Valikulisena maéiratletud parameetrite korral oleneb andmete esitamine tiiiibiloa taotleja otsusest.

10) Viljad 0.1-0.4 tdidab agentuur.
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Tabel 2
Lubatud veeremitiiiipide Euroopa registri parameetrid
Veeremikategooriatele kohaldatavus
(jah, ei, valikuline, avatud punkt) 2
E
S 8 H
g 23
=
=] 2 2 % §
Parameeter Andmevorming é g §0 g —E 3.4, 2
E & £ g | % &
<) 2 ] = E < &
33 k2 =) = s g 5
~ | & 5| 8 |gE2
ol IR I I
g
0 Tiiitbi kindlaksmiiramine Jaotis (andmeid ei ole)
0.1 Tiitibi tunnus (I lisa kohaselt) [number] XX-XXX-XXXX-X JAH | JAH | JAH | JAH
0.2 Kodnealuse tiiiibi alla kuuluv variant [tdhtnumbriline kood] ZZZ JAH | JAH | JAH | JAH
(vastavalt mdaidruse (EL) 2018/545
artikli 2 punktile 13)
0.4 Konealuse tiiibi alla kuuluvad ver- | [tdhtnumbriline kood] VVV JAH | JAH | JAH | JAH
sioonid
(vastavalt mdaidruse (EL) 2018/545
artikli 2 punktile 14)
0.3 Lubatud  veeremitiiiipide ~Euroopa | [kuupdev] (AAAAKKPP) JAH | JAH | JAH | JAH
registrisse kandmise kuupdev
1 Uldteave Jaotis (andmeid ei ole)
1.1 Tiiiibi nimi [mirgijada] (kuni 256 marki) AP AP AP AP
1.2 Alternatiivne tiiiibi nimi [margijada] (kuni 256 marki) AP AP AP AP
1.3 Tootja nimi Jaotis (andmeid ei ole)
1.3.1 Tootja identifitseerimisandmed Jaotis (andmeid ei ole)
1.3.1.1 Organisatsiooni nimi [margijada] (kuni 256 marki) JAH | JAH | JAH | JAH
Valik eelnevalt kindlaks
mairatud loendist, véimalus
lisada uusi organisatsioone
1.3.1.2 Ettevotlusregistri kood Tekst AP AP AP AP
1.3.1.3 Organisatsiooni kood Tahtnumbriline kood AP AP AP AP
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1.3.2 Tootja kontaktandmed Jaotis (andmeid ei ole)
1.3.2.1 Organisatsiooni aadress, tdnav ja ma- | Tekst AP AP AP AP
janumber
1.3.2.2 Linn Tekst AP AP AP AP
1.3.2.3 Riigikood ELi institutsioonidevahelise AP AP AP AP
stiilijuhendi kohane kood
1.3.2.4 Sihtnumber Tahtnumbriline kood AP AP AP AP
1.3.2.5 E-posti aadress E-post AP AP AP AP
1.4 Kategooria [margijada] Eelnevalt kindlaks JAH | JAH | JAH | JAH
madratud loendist valimine (III
lisa kohaselt)
1.5 Alamkategooria [mérgijada] Eelnevalt kindlaks | JAH | JAH | JAH | JAH
madratud loendist valimine (Il
lisa kohaselt)
2 Vastavus KTKdele Jaotis (andmeid ei ole)
2.1 Vastavus KTK-le Iga KTK korral: JAH | JAH | JAH | JAH
[mérgijada] JAH/EI/osaline/ei
ole kohaldatav Veeremiga
seotud (nii kehtivate kui ka
varem kehtinud) KTKde
eelnevalt kindlaks maaratud
loendist valimine (voimalik
teha mitu valikut)
2.2 EU vastavustdendamise sertifikaadi | [mirgijada] (v8imalus mirkida | JAH | JAH | JAH | JAH
korral: mitu tdendit, niiteks veeremi
Viide EU tiiiibihindamistdenditele (kui gllsgsteer}m Foenq, )uhtk.as}< udde
kasutatakse moodulit SB) jajvoi EU | ]2 Signaalimise susteemi toen
projektihindamistdenditele (kui kasu- jne)
tatakse moodulit SH1)
2.3 Kehtivad  erijuhtumid (erjjuhtumid, | [margijada] Eelnevalt kindlaks | JAH | JAH | JAH | JAH
mille puhul on vastavust hinnatud) madratud loendist valimine
(voimalik teha mitu valikut)
KTKde alusel (iga KTK kohta,
millele on tehtud marge ,Y*
voi ,PY)
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2.4 KTK osad, millele vastavus puudub [mirgijada] Eelnevalt kindlaks JAH | JAH | JAH | JAH
médratud loendist valimine
(voimalik teha mitu valikut)
KTKde alusel (iga KTK kohta,
millele on tehtud marge ,P*)
3 Load Jaotis (andmeid ei ole)
3.0 Kasutusala [mérgijada] Eelnevalt kindlaks | JAH | JAH | JAH | JAH
médratud loendist valimine
(mitu valikut) Liikmesriik —
vorgustik
3.1 Luba (asukoht) Jaotis (andmeid ei ole)
3.1.1 Loa viljastanud liikmesriik [mirgijada] Eelnevalt kindlaks | JAH | JAH | JAH | JAH
médratud loendist valimine
(mitu valikut)
3.1.2 Praegune olek Jaotis (andmeid ei ole)
3.1.2.1 Olek [margijada] + [kuupdev] JAH | JAH | JAH | JAH
Vdimalikud valikud: kehtiv,
peatatud AAAAKKPP,
tithistatud AAAAKKPP, tuleb
uuendada AAAAKKPP
3.1.2.2 Lubade kehtivus (kui see on kindlaks | [kuupdev] (AAAAKKPP) JAH | JAH | JAH | JAH
maddratud)
3.1.2.3 Kodeeritud kasutamistingimused ja | [mirgijada] Agentuuri JAH | JAH | JAH | JAH
muud piirangud mddaratud kood
3.1.2.4 Kodeerimata kasutamistingimused ja | [margijada] JAH | JAH | JAH | JAH
muud piirangud
3.1.3 Varasem Jaotis (andmeid ei ole)
3.1.3.1 Algne luba Jaotis (andmeid ei ole)
3.1.3.1.1 Algse loa kuupiev [kuupdev] (AAAAKKPP) JAH | JAH | JAH | JAH
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3.1.3.1.2 Loaomanik Jaotis (andmeid ei ole)
3.1.3.1.21 Loa omaniku identifitseerimisand- | Jaotis (andmeid ei ole)
med
3.1.3.1.2.1.1 | Organisatsiooni nimi [mérgijada] (kuni 256 marki) JAH | JAH | JAH | JAH
Valik eelnevalt kindlaks
midratud loendist, voimalus
lisada uusi organisatsioone
3.1.3.1.2.1.2 | Ettevdtlusregistri kood Tekst JAH | JAH | JAH | JAH
3.1.3.1.2.1.3 | Organisatsiooni kood Tahtnumbriline kood AP AP AP AP
3.1.3.1.2.2 | Loa omaniku kontaktandmed Jaotis (andmeid ei ole)
3.1.3.1.2.2.1 | Organisatsiooni aadress, tinav ja ma- | Tekst JAH | JAH | JAH | JAH
janumber
3.1.3.1.2.2.2 | Linn Tekst JAH | JAH | JAH | JAH
3.1.3.1.2.2.3 | Riigikood ELi institutsioonidevahelise JAH | JAH | JAH | JAH
stillijuhendi kohane kood
3.1.3.1.2.2.4 | Sihtnumber Tahtnumbriline kood JAH | JAH | JAH | JAH
3.1.3.1.2.2.5 | E-posti aadress E-post JAH | JAH | JAH | JAH
3.1.3.1.3 Loa dokumendi viide [mérgijada] (Euroopa JAH | JAH | JAH | JAH
tunnusnumber)
3.1.3.1.4 Vastavustdendamise sertifikaat: [mérgijada] JAH | JAH | JAH | JAH
Viide titiibihindamise- v&i projekti- | (vdimalus markida mitu
hindamise tiitibile toendit, nditeks veeremi
allsiisteemi tdend, juhtkiskude
ja signaalimise siisteemi tdend
jne)
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3.1.3.1.5 Parameetrid, mille korral on hinnatud | [mérgijada] Eelnevalt kindlaks JAH | JAH | JAH | JAH
vastavust kohaldatavatele siseriiklikele | médratud loendist valimine
eeskirjadele (voimalik teha mitu valikut)
komisjoni otsuse
2015/2299/EL alusel
3.1.3.1.6 Mirkused [mérgijada] (kuni 1 024 AP AP AP AP
marki)
3.1.3.1.7 Viide mairuse (EL) nr 402/2013 | [margijada JAH | JAH | JAH | JAH
artikli 3 16ikes 11 osutatud taotleja
kirjalikule deklaratsioonile
3.1.3X Loa muutmine Jaotis (andmed puuduvad) JAH | JAH | JAH | JAH
(X suureneb alates arvust 2
nii mitu korda, kui tiiiibiloa
muudatusi on viljastatud)
3.1.3.X1 Muutmise tiiiip [margijada] Tekst eelnevalt JAH | JAH | JAH | JAH
kindlaks médratud loendist
3.1.3.X.2 Kuupéev [kuupiev] (AAAAKKPP) JAH JAH JAH JAH
3.1.3.X.3 Loa omanik (kui on kohaldatav) [mirgijada] (kuni 256 mirki) JAH | JAH | JAH | JAH
Eelnevalt kindlaks mdaratud
loendist valimine, uute
organisatsioonide lisamise
voimalus
3.1.3X.3.1 | Loa omaniku identifitseerimisand- | Jaotis (andmeid ei ole)
med
3.1.3.X.3.1.1 | Organisatsiooni nimi [margijada] (kuni 256 marki) JAH | JAH | JAH | JAH
Valik eelnevalt kindlaks
mairatud loendist, voimalus
lisada uusi organisatsioone
3.1.3.X.3.1.2 | Ettevotlusregistri kood Tekst JAH | JAH | JAH | JAH
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3.1.3.X.3.1.3 | Organisatsiooni kood Tahtnumbriline kood AP AP AP AP
3.1.3.X.3.2 | Loa omaniku kontaktandmed Jaotis (andmeid ei ole)
3.1.3.X.3.2.1 | Organisatsiooni aadress, tinav ja ma- | Tekst JAH | JAH | JAH | JAH
janumber
3.1.3.X.3.2.2 | Linn Tekst JAH JAH JAH JAH
3.1.3.X.3.2.3 | Riigikood ELi institutsioonidevahelise JAH | JAH | JAH | JAH
stiilijuhendi kohane kood
3.1.3.X.3.2.4 | Sihtnumber Tahtnumbriline kood JAH | JAH | JAH | JAH
3.1.3.X.3.2.5 | E-posti aadress E-post JAH | JAH | JAH | JAH
3.1.3.X.4 Loa muutmise dokumendi viide [mérgijada] JAH | JAH | JAH | JAH
3.1.3.X.5 Vastavustdendamise sertifikaat: [mirgijada] JAH | JAH | JAH | JAH
Viide tiiibihindamise- v&i projekti- | (v8imalus mérkida mitu
hindamise tiiiibile toendit, niiteks veeremi
allsiisteemi tdend, juhtkiskude
ja signaalimise siisteemi tdend
jne)
3.1.3.X.6 Kohaldatavad riiklikud eeskirjad (kui | [mérgijada] Eelnevalt kindlaks JAH | JAH | JAH | JAH
on kohaldatav) madratud loendist valimine
(voimalik teha mitu valikut)
komisjoni otsuse
2015/2299/EL alusel
3.1.3.X.7 Mirkused [margijada] (kuni 1 024 AP AP AP AP
marki)
3.1.3.X.8 Viide médruse (EL) nr 402/2013 | [mirgijada] JAH JAH JAH JAH
artikli 3 1dikes 11 osutatud taotleja
kirjalikule deklaratsioonile
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3X Luba (asukoht) Jaotis (andmeid ei ole) (X JAH | JAH | JAH | JAH
suurendatakse jirjest ithe
ithiku vorra alates 2st iga
kord, kui selle tiiiibi luba on
villjastatud) See jaotis
sisaldab samu andmeid kui
jaotis 3.1.
4 Veeremi tehnilised karakteristikud | Jaotis (andmeid ei ole)
4.1 Uldised tehnilised karakteristikud | Jaotis (andmeid ei ole)
4.1.1 Juhikabiinide arv [Arv] 0/1/2 JAH | JAH | JAH | JAH EI
4.1.2 Kiirus Jaotis (andmeid ei ole)
41.2.1 Suurim valmistajakiirus: [Arv] km/h JAH | JAH | JAH | JAH EI
41.3 Rattapaari gabariit [margijada] Eelnevalt kindlaks JAH | JAH | JAH | JAH JAH
midratud loendist valimine
4.1.5 Liitkdituse puhul rongikoosseisude | [arv] JAH EI EI El EI
voi ithendatud vedurite suurim arv
4.1.11 Rattapaari gabariidi muutmise seade | [maérgijada] Eelnevalt kindlaks JAH | JAH | JAH | JAH JAH
midratud loendist valimine
4.1.12 Piisivkoosseisu kuuluvate veeremiiik- | [arv] JAH | JAH | JAH | JAH EI
suste arv (ainult pisivkoosseisu pu-
hul)
4.2 Veeremi gabariidid Jaotis (andmeid ei ole)
421 Vordlusprofiil [mérgijada] Eelnevalt kindlaks | JAH | JAH | JAH | JAH JAH
médratud loendist valimine
(voimalik teha mitu valikut)
(loend on olenevalt
kohaldatavast KTKst eri
kategooriate korral erinev)
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43 Keskkonnatingimused Jaotis (andmeid ei ole)
4.3.1 Temperatuurivahemik [margijada] Eelnevalt kindlaks | JAH | JAH | JAH | JAH EI
médratud loendist valimine
(voimalik teha mitu valikut)
433 Lume, jdd ja rahe tingimused [mérgijada] Eelnevalt kindlaks | JAH | JAH | JAH | JAH El
midratud loendist valimine
4.4 Tuleohutus Jaotis (andmeid ei ole)
4.4.1 Tuleohutuse kategooria [mérgijada] Eelnevalt kindlaks | JAH | JAH El JAH JAH
maédratud loendist valimine
4.5 Projektijirgne mass ja koormused | Jaotis (andmeid ei ole)
4.5.1 Erinevate liinikategooriate lubatud ka- | [arv] t liinikategooria kohta VAL. | VAL. | JAH | VAL JAH
sulik koormus [margijada]
4.5.2 Projekteeritud mass Jaotis (andmeid ei ole)
4.5.2.1 Projekteeritud mass to0reZiimil [arv] kg JAH | JAH AP JAH JAH
4522 Projekteeritud mass tavalise kasuliku | [arv] kg JAH | JAH AP JAH JAH
koormusega
4523 Projekteeritud mass erandliku kasu- | [arv] kg JAH | JAH EI JAH JAH
liku koormusega
4.5.3 Staatiline teljekoormus Jaotis (andmeid ei ole)
4.5.3.1 Staatiline teljekoormus tooreziimil [arv] kg JAH | JAH AP | JAH JAH
4532 Staatiline teljekoormus tavalise kasu- | [arv] kg JAH | JAH | JAH | JAH JAH
liku koormusega
4.5.3.3 Staatiline teljekoormus erandliku ka- | [arv] kg JAH | JAH EI JAH JAH
suliku koormusega
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4.5.3.4 Telgede pikisuunaline paiknemine | a [arv] m JAH | JAH | JAH | JAH JAH
veeremiiiksusel (teljevahed): b [arv] m
a: telgedevaheline kaugus ¢ [arv] m
b: kaugus otsateljest kuni ldhima haa-
keseadise otsani
c: kahe sisemise teljepaari vaheline
kaugus
4.5.5 Veeremiitksuse kogumass (veeremitik- | [arv] kg JAH | JAH | JAH | JAH JAH
suse iga veeremi kohta)
4.5.6 Mass ratta kohta [arv] kg JAH | JAH | JAH | JAH JAH
4.6 Veeremi diinaamiline kiitumine Jaotis (andmeid ei ole)
4.6.4 Suurima kiiruse ja maksimaalse vilis- | [arv] km/h — [arv] mm JAH | JAH | JAH | JAH JAH
roopa korgenduse puudujadgi kombi-
natsioon, mille puhul veeremiiiksust
hinnati
4.6.5 Roopakalle [margijada] eelnevalt madratud | JAH | JAH | JAH | JAH JAH
loendist
4.7 Pidurisiisteem Jaotis (andmeid ei ole)
4.7.1 Suurim keskmine aeglustus [arv] m/s? JAH EI EI JAH EI
4.7.2 Soojusmahutavus Jaotis (andmeid ei ole)
4.7.2.1 Pidurdusvdimsus jirskudel ndlva- | Jaotis (andmeid ei ole)
kutel tavapirase kasuliku koormu-
sega
4.7.2.1.1 KTK vordlusjuhtum [miérgijada] eelnevalt mddratud | JAH | JAH | JAH | JAH EI
loendist
4.7.2.1.2 Kiirus (kui vordlusniitajat ei ole esita- | [arv] km/h JAH | JAH | JAH | JAH EI
tud)
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47213 Kalle (kui vordlusniitajat ei ole esita- | [arv] %o (mm/m) JAH | JAH | JAH | JAH El
tud)
4.7.2.1.4 Kaugus (kui vordlusnditajat ei ole esi- | [arv] km JAH | JAH | JAH | JAH El
tatud)
4.7.2.1.5 Aeg (kui kaugust ei ole margitud) (kui | [arv] min JAH | JAH | JAH | JAH EI
vordlusnditajat ei ole esitatud)
4.7.2.1.6 Piduri maksimaalne soojusmahutavus | [arv] kW JAH | JAH | JAH | JAH EI
4.7.3 Seisupidur Jaotis (andmeid ei ole)
4.7.3.3 Suurim kalle, millel veeremi paigal- | [arv] %o (mm/m) JAH | JAH | JAH | JAH EI
hoidmiseks piisab ainult seisupidurist
(kui veeremile on seisupidur paigalda-
tud)
4.7.3.4 Seisupidur [Kaks valikut] JAH/EI EI El | JAH | EI EI
474 Veeremile paigaldatud pidurdus- | Jaotis (andmeid ei ole)
siisteemid
4.7.4.1 Péorisvoolupidur Jaotis (andmeid ei ole)
4.7.4.1.1 On paigaldatud poorisvoolu roopapi- | [Kaks valikut] JAH/EI JAH | JAH EI JAH JAH
dur
4.7.41.2 Poorisvoolu roopapiduri kasutamise | [Kaks valikut] JAH/EI JAH | JAH EI JAH JAH
takistamise voimalus (ainult kui p66-
risvoolu roopapidur on paigaldatud)
4.7.4.2 Magnetiline pidur Jaotis (andmeid ei ole)
4.7.4.2.1 On paigaldatud magnetiline ro6papi- | [Kaks valikut] JAH/EI JAH | JAH EI JAH JAH
dur
4.7.4.2.2 Magnetilise roopapiduri kasutamise | [Kaks valikut] JAH/EI JAH | JAH EI JAH JAH
takistamise voimalus (ainult kui mag-
netiline pidur on paigaldatud)




27.5.2019 Euroopa Liidu Teataja L 139 1/307

Veeremikategooriatele kohaldatavus
(jah, ei, valikuline, avatud punkt) 2
« ET
g 83
2 9
] = é —é §
Parameeter Andmevorming ] El | g < g &
% P %0 3 =8 g
3 = = = E 2 B
2 = o B 3
2 5 | % 3% 2
ol TR - B
E
4743 Regeneratiivpidur (ainult elektria- | Jaotis (andmeid ei ole)
jamiga veeremiiiksustele)
4.7.4.3.1 On paigaldatud regeneratiivpidur [Kaks valikut] JAH/EI JAH El EI JAH JAH
4.7.4.3.2 Regeneratiivpiduri kasutamise takista- | [Kaks valikut] JAH/EI JAH EI EI JAH JAH
mise voimalus (ainult kui regenera-
tiivpidur on paigaldatud)
4.7.5 Hidapidur: peatumisteekond ja ae- | [arv] m JAH | JAH EI JAH EI
glustusprofiil iga koormustingimuse [arv] m]s?
kohta suurima valmistajakiiruse pu-
hul
4.7.6 Uldise kditamise korral: Lambda (%) JAH | JAH | JAH | JAH EI
pidurdusmassi protsent (lambda) véi | [arv] tonni
pidurdatav mass
4.7.7 Soidupidur: [arv] m JAH JAH JAH JAH EI
sdidupiduri maksimaalse rakendamise | [arv] m/s?
korral: peatumisteekond ja maksi-
maalne aeglustus koormustingimusel
L,projektijirgne mass tavapirase kasu-
liku koormusega“ suurimal valmista-
jakiirusel.
4.7.8 Rataste lohisemise viltimise siisteem | [Kaks valikut] JAH/EI JAH | JAH | JAH | JAH El
4.8 Geomeetrilised karakteristikud Jaotis (andmeid ei ole)
4.8.1 Veeremi pikkus [arv] m JAH | JAH | JAH | JAH El
4.8.2 Viikseim ratta ldbimoot to6reziimil | [arv] mm JAH | JAH | JAH | JAH JAH
4.8.4 Viikseim  voimalik  horisontaalne | [arv] m JAH | JAH El JAH JAH
poorderaadius
4.8.5 Viikseim vdimalik kumera vertikaal- | [arv] m JAH | JAH | JAH | JAH EI
kdveriku raadius
4.8.6 Viikseim vdimalik ndgusa vertikaal- | [arv] m JAH | JAH | JAH | JAH El
koveriku raadius
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4.9 Seadmed Jaotis (andmeid ei ole)
49.1 Otsahaakeseadise tiiiip [margijada] Eelnevalt kindlaks JAH | JAH | JAH | JAH EI
maaratud loendist (voimalik
teha mitu valikut)
4.9.2 Teljepukside seisundi jalgimine (telje- | [margijada] Eelnevalt kindlaks | JAH | JAH | JAH | JAH JAH
puksi iilekuumenemise detektor) madratud loendist (vdimalik
teha mitu valikut)
4.10 Energiavarustus Jaotis (andmeid ei ole)
4.10.1 Energiavarustussiisteem (pinge ja sa- | [mérgijada] Eelnevalt kindlaks | JAH | JAH EI JAH JAH
gedus) maaratud loendist (voimalik
teha mitu valikut)
4.10.4 Suurim vool paigalseisu ajal panto- | [arv] A [t pinge mirgitakse JAH | JAH EI JAH EI
graafi kohta (tuleb mirkida iga alalis- | automaatselt]
voolu siisteemi kohta, mille kasutami-
seks veerem on seadistatud)
4.10.5 Pantograafi ja kontaktliinide kokku- | [arv] [m] kuni [m] (kahe JAH | JAH El JAH JAH
puute korgus (r66pa kohal) (tuleb | kiimnendkohaga)
mirkida iga energiavarustuse siis-
teemi kohta, mille kasutamiseks vee-
rem on seadistatud)
4.10.6 Pantograafi kollektoripea geomeetrili- | [mérgijada] [energiavarustuse JAH | JAH EI JAH JAH
sed nditajad (tuleb markida iga ener- | siisteem margitakse
giavarustuse siisteemi kohta, mille ka- | automaatselt]
sutamiseks veerem on seadistatud) Eelnevalt kindalaks mézratud
loendist (voimalik teha mitu
valikut)
4.10.7 Kontaktdhuliiniga tithenduses olevate | [arv] JAH | JAH EI JAH JAH
pantograafide arv (tuleb markida iga
energiavarustuse  siisteemi  kohta,
mille kasutamiseks veerem on seadis-
tatud)




27.5.2019 Euroopa Liidu Teataja L 139 1/309
Veeremikategooriatele kohaldatavus
(jah, ei, valikuline, avatud punkt) 2
« £
g 23
B Q
=) = 2 é §
Parameeter Andmevorming ] El | g < g &
! g £ ] = 5 3
s} 2 @ > g < &
o RZ) = = s =5 B
~. & g =g E =
ol TR - B
g
4.10.8 Kontaktdhuliiniga tithenduses olevate | [arv] m JAH | JAH EI JAH JAH
pantograafide lithim vahemaa (tuleb
mirkida iga energiavarustuse siis-
teemi kohta, mille kasutamiseks vee-
rem on seadistatud; tuleb mirkida ik-
sik- jakui see on asjakohane,
liitkdituse kohta) (ainult juhul, kui
tostetud pantograafide arv on suurem
kui 1)
4.10.10 Veeremile paigaldatava pantograafi | [margijada] [energiavarustuse JAH | JAH El JAH JAH
kontaktkinga materjal (tuleb markida | siisteem margitakse
iga energiavarustuse siisteemi kohta, | automaatselt]
mlllg kasutamiseks veerem on seadis- | pojnevalt kindalaks midratud
tatud) loendist (voimalik teha mitu
valikut)
4.10.11 On paigaldatud automaatne langeta- | [Kaks valikut] JAH/EI JAH | JAH EI JAH JAH
misseade (tuleb markida iga energia-
varustuse siisteemi kohta, mille kasu-
tamiseks veerem on seadistatud)
4.10.14 Elektrilised iksused, millel on vdim- | [Kaks valikut] JAH/EI JAH El El JAH JAH
suse voi voolu piiramise funktsioon
4.10.15 Keskmine kontaktjoud [arv] [N] JAH | JAH El JAH JAH
4.12 Reisijatega seotud karakteristikud | Jaotis (andmeid ei ole)
4.12.3.1 Ooteplatvormide ~ kdrgused, mille | [arv] eelnevalt kindlaks JAH | JAH EI EI JAH
jaoks veerem on projekteeritud mddratud loendist (vdimalik
teha mitu valikut)
413 Parda juhtkiskude ja signaalimise | Jaotis (andmeid ei ole)
seadmed (ainult juhikabiiniga vee-
remiiiksuste korral)
4.13.1 Signaalimine Jaotis (andmeid ei ole)
413.1.1 Rongisisesed ETCS-seadmed  ning | [margijada] Eelnevalt kindlaks | JAH EI EI JAH JAH
juhtkaskude ja signaalimise KTK A li- | méddratud loendist
sas esitatud spetsifikatsioonid
4.13.1.5 Paigaldatud B-klassi siisteemid voi | [margijada] Eelnevalt kindlaks | JAH EI EI JAH JAH
muud rongi turvangu-, juhtimis- ja | méddratud loendist valimine
hoiatussiisteemid (siisteem ja kui see | (voimalik teha mitu valikut)
on kohaldatav, siis ka versioon)




L 1391/310 Euroopa Liidu Teataja 27.5.2019
Veeremikategooriatele kohaldatavus
(jah, ei, valikuline, avatud punkt) 2
E o
S £ E
g 23
=]
=) = 2 % §
Parameeter Andmevorming ] El | g < g &
% Ey %0 b3} E\ S Y
s | 2 | £ | £ |E5¢
12| 2| 8 |52
R REER T
g
4.13.1.7 Rongisiseste ETCS-seadmete rakenda- | [margijada] JAH EI EI JAH JAH
mine
4.13.1.8 ETCS-siisteemi tthilduvus [mirgijada] Eelnevalt kindlaks | JAH EI EI JAH EI
madratud loendist valimine
(voimalik teha mitu valikut)
4.13.1.9 Rongi terviklikkust kasitleva teabe | [Kaks valikut] JAH/EI JAH El El JAH JAH
haldamine
4.13.2 Raadio Jaotis (andmeid ei ole)
4.13.2.1 Rongisisene GSM-R raadiokdneside ja | [mérgijada] Eelnevalt kindlaks | JAH EI EI JAH JAH
selle vordlusalus mdédratud loendist
4.13.2.3 On paigaldatud B-klassi v8i muud | [mirgijada] Eelnevalt kindlaks | JAH EI EI JAH JAH
raadiosiisteemid (siisteem ja kui on | médratud loendist valimine
kohaldatav, siis ka selle versioon) (voimalik teha mitu valikut)
4.13.2.5 Raadiosidesiisteemi iihilduvus [margijada] Eelnevalt kindlaks | JAH EI EI JAH EI
madratud loendist valimine
(voimalik teha mitu valikut)
4.13.2.6 Kdne- ja operatiivside rakendamine [mirgijada] JAH El El JAH JAH
4.13.2.7 Rongisisene GSM-R raadioandmeside | [mérgijada] Eelnevalt kindlaks | JAH EI El JAH JAH
ja selle vordlusalus médratud loendist
4.13.2.8 Raadioandmesidesiisteemi ithilduvus | [maérgijada] Eelnevalt kindlaks | JAH EI EI JAH EI
médratud loendist valimine
(voimalik teha mitu valikut)
4.13.2.9 Andmesiderakendus ~ ETCS-siisteemi | [margijada] JAH El EI JAH JAH
rakendamiseks
4.13.2.10 Kone SIM-kaardi GSM-Ri koduvork [margijada] Eelnevalt kindlaks | JAH EI EI JAH EI
madratud loendist
4.13.2.11 Andmete vahetamiseks kasutatava | [mirgijada] Eelnevalt kindlaks | JAH El El JAH El
SIM-kaardi GSM-Ri koduvork médratud loendist
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413.2.12 Kone SIM-kaart, mis toetab funkt- | [Kaks valikut] JAH/EI JAH El EI JAH EI
siooni Group ID 555
4.14 Uhilduvus rongituvastussiisteemi- | Jaotis (andmeid ei ole)
dega
4.14.1 Rongituvastussiisteemi  tiitip, mille | [margijada] Eelnevalt kindlaks | JAH | JAH | JAH | JAH JAH*
jaoks veerem on projekteeritud ja | madratud loendist valimine
millele vastavust on hinnatud (voimalik teha mitu valikut)
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