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KOMISJONI RAKENDUSMAARUS (EL) 2017/1152,
2.juuni 2017,

millega sitestatakse meetod regulatiivse katsemeetodi muudatusi kajastavate vastavusniitajate
midramiseks viikeste tarbesdidukite puhul ja muudetakse rakendusmiirust (EL) nr 293/2012

(EMPs kohaldatav tekst)

EUROOPA KOMISJON,

vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 11. mai 2011. aasta médrust (EL) nr 510/2011, millega kehtestatakse uute
viikeste tarbesdidukite heitenormid, lihtudes viikesdidukite CO,-heite vihendamist kisitlevast liidu terviklikust lihene-
misviisist, (1) eriti selle artikli 8 15ike 9 esimest 16iku ja artikli 13 16ike 6 esimest 16iku,

ning arvestades jargmist:

(1)  Komisjoni madruse (EU) nr 692/2008 () alusel praegu kasutatava uue Euroopa sdidutsiikli (NEDC) asemel vetakse
1. septembrist 2017 kergsdidukite CO,-heite ja kiitusekulu mddtmiseks kasutusele uus regulatiivne katsemeetod —
tihtlustatud tilemaailmne kergsdidukite katsetamise meetod (World Harmonised Light Vehicles Test Procedure, WLTP),
nagu on sitestatud komisjoni médruses (EL) 2017/1151 (?). WLTP abil saadakse eeldavalt sellised CO,-heite ja
kiitusekulu vddrtused, mis vastavad paremini tegelikele sdidutingimustele.

(2)  Selleks et votta arvesse erinevust praeguse NEDC-ga ja uue WLTP-ga mdddetud CO,-heite vahel, tuleks vilja
tootada metoodika, mis seob molema katsemeetodiga mdddetud CO,-heite ja voimaldab kindlaks teha, kas tootjad
jargivad oma CO,-eriheite sihttaset, mis on sdtestatud mairuses (EL) nr 510/2011.

(3)  Viikeste tarbesdidukite puhul juurutatakse WLTP kahes jargus, alustades N1-kategooria I klassi uute sdidukitiiii-
pidega 1. septembrist 2017 ja koikide uute N1-kategooria I klassi soidukitega 1. septembrist 2018. N1-kategooria
Il ja I klassi uute soidukitiiiipide puhul vdetakse WLTP kasutusele iiks aasta hiljem, seega 1. septembrist 2018
uute sdidukitiiipide puhul ja 1. septembrist 2019 kéikide uute sdidukite puhul. Euroopa Parlamendi ja ndukogu
direktiivi 2007/46[EU (*) artikli 3 punktis 22 madratletud seerialdpu sdidukid, mis kuuluvad kdnealuse N1-kate-
gooria II ja III klassi, vdivad jadda turule 28. veebruarini 2021 vastavalt direktiivi 2007/46/EU artiklile 27.

(4)  On asjakohane jatkata eriheite sihttasemetele vastavuse kontrollimist NEDC-pdhise CO,-heite pdhjal, juurutades
jark-jargult WLTP-d, tihtlasi on soovitav ka tagada, et iileminek WLTP-pohistele sihttasemetele toimuks koikide
kergsdidukite osas itheaegselt. Seega on vaja votta arvesse seerialdpu sdidukeid, mis jadvad turule 2021. aastani, ja
omistada nendele sdidukitele WLTP-pohine CO,-heite standardvéirtus. Nimetatud standardvéirtus peab olema
selline, et see ei avaldaks kahjulikku mé&ju tootjate suutlikkusele saavutada ndutav eriheite sihttase aastaks 2021.

() ELT L 145, 31.5.2011, Ik 1

() Komisjoni 18.juuli 2008. aasta mdédrus (EU) nr 692/2008, millega rakendatakse ja muudetakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu
mdérust (EU) nr 715/2007, mis kisitleb mootorsdidukite titiibikinnitust seoses viikeste sdiduautode ja kommertsveokite (Euro 5 ja
Euro 6) heitmetega ning sdidukite remondi- ja hooldusteabe kittesaadavust (ELT L 199, 28.7.2008, 1k 1). )

(%) Komisjoni 1.juuni 2017. aasta médrus (EL) 20171151, millega tdiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu miirust (EU)

nr 715/2007, mis kasitleb mootorsdidukite tiiiibikinnitust seoses viikeste sdiduautode ja kommertsveokite (Euro 5ja Euro 6)

heitmetega ning soidukite remondi- ja hooldusteabe kittesaadavust, ning millega muudetakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu

direktiivi 2007/46/EU ning komisjoni mésrust (EU) nr 692/2008 ja komisjoni méaérust (EL) nr 1230/2012 ja tunnistatakse kehtetuks

maédrus (EU) nr 692/2008 (vt kiesoleva Euroopa Liidu Teataja 1k 1).

Euroopa Parlamendi ja ndukogu 5. septembri 2007. aasta direktiiv 2007/46/EU, millega kehtestatakse raamistik mootorsdidukite ja

nende haagiste ning selliste sdidukite jaoks mdeldud siisteemide, osade ja eraldi seadmestike kinnituse kohta (ELT L 263, 9.10.2007,
Ik 1).
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(5)  Seejuures tuleks arvesse vdtta selliste tootjate olukorda, kes toodavad direktiivi 2007/46/EU artikli 3 punktis 19
médratletud mittekomplektseid sdidukeid, mille tiiiibikinnitus toimub mitmes jargus. Vastavuse kindlakstegemiseks
on asjakohane mddrata {ihte ja samasse sdidutakistuse tabeli tiitipkonda kuuluvatele mittekomplektsetele sdidukitele
tiks teadaoleva vastavusega NEDC-pohine CO,-heite tase, mis on mdiratud kindlaks médruse (EL) 20171151
XXIlisa 4. all-lisa punktis 5.2.

(6)  Nl-kategooria séidukite puhul, mille suurim tehniliselt lubatud tdismass on 3 000 kg vdi iile selle, on asjakohane
anda tootjatele véimalus valida, kas mairata NEDC-pohised sdidutakistustegurid WLTP-pohiste katsetega saadud
soidutakistustegurite pdhjal vdi kasutada URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a lisa tabelis 3 esitatud
vadrtusi (1).

(7)  On soovitav vihendada nii tootjate kui ka tiiiibikinnitajate katsetest tingitud koormust ja anda vdimalus mairata
NEDC-pohiseid CO,-heite vordlusvairtuseid modelleerimise teel. Sel eesmargil on to6tatud vilja vastav modellee-
rimisvahend (vastavusvahend). Vastavusvahendi sisendandmete jaoks ei peaks olema vaja teha tdiendavaid katseid;
need sisendandmed on tuletatavad WLTP-pohistest tiiiibikinnituskatsetest.

(8)  CO,-heite vihendamise nduete rangus iileminekul WLTP-le erineva kasutusega sdidukite ja eri tootjate puhul peab
vastavalt madruse (EL) nr 510/2011 artikli 13 1dike 6 neljandale 1digule olema samasugune, kui see on maéiruses
(EL) nr 510/2011 mdiratletud NEDC-meetodiga maaratud CO,-heite taseme korral. Vastavusse seadmise toimingus
tuleb seega votta arvesse ainult selliseid NEDC-pdhiseid tingimusi, mida on tutbikinnituseks selgelt ndutud.

(9)  Voib leiduda eesrindlikke sdidukite tehnilisi lahendusi voi teatavaid tehnilisi konfiguratsioone, mille korral voib
vastavusvahendiga saada ebapiisava tipsusega NEDC-pdhise CO,-heite. Sellistel juhtudel peaks tootjal olema
vdimalik teha modelleerimise asemel sdidukiga fiiiisiline katse. Uhetaoliste tingimuste tagamiseks peaksid fiiiisiliste
katsete korral kehtima samasugused NEDC-pShise katse tingimused, nagu on sitestatud vastavusvahendi jaoks.

(10)  Selleks et normid oleksid ranguse poolest vdrreldavad, on vaja mairuse (EL) nr 510/2011 artikli 12 kohastes
okoinnovatsioonilahendusega saavutatava vihenemise arvutustes teha teatavaid kohandusi. Kuna sellise arvutusviisi
raamtingimused ei peaks olema otseselt sdltuvad kasutatavast katsemeetodist, tuleks need siilitada endisel kujul,
kaasa arvatud piirmédr, mis on sitestatud okoinnovatsioonilahendusega saavutatava koguvihenemise kohta.

(11)  On vaja tagada, et menetluse puhul lubatud korvalekaldeid ja vastavusvahendiga saadud tulemusi kasutataks
kavandatud viisil, mitte aga selleks, et kunstlikult vdhendada CO,-heidet oma eesmaérkide saavutamiseks. Seeparast
tuleks pisteliselt teha piiratud arv fuisilisi katseid, et kontrollida, kas vastavusvahendi kasutamisega saadud NEDC-
pohised vordlusviirtused ja sisendandmed on digesti maaratud. Kui pistelise katsega leitakse, et tootja on esitanud
tiitibikinnituse jaoks NEDC-pdhise CO,-heite védrtuse, mis on viiksem kui modtetulemuse lubatud korvalekalle,
voi kui on esitatud valed sisendandmed, peaks komisjonil olema vdimalik kindlaks madrata ja kasutada parandus-
tegurit, et vastava tootja eriheite keskmist suurendada. See peaks pidurdama ka kuritarvitusi ja lubatud modtehal-
vete liigset kasutamist.

(12)  CO,-heite seire on sitestatud komisjoni rakendusmairuses (EL) nr 293/2012 (3. Konealuse rakendusmdairuse
satteid tuleb kohandada uue katsemeetodi kasutamiseks. Samuti on asjakohane iihtlustada viikeste tarbesdidukite
seiret kisitlevad sdtted ja sdiduautode suhtes kehtivad sitted, mis on kehtestatud komisjoni médrusega (EL)
nr 1014/2010 (}). WLTP puhul arvutatakse CO,-eriheide ja mairgitakse iga tiksiksdiduki vastavustunnistusse ning
eriheidet tuleks jilgida, nagu ka teisi, juba teadaolevaid nditajaid. Seepdrast tuleks rakendusmairust (EL)
nr 293/2012 vastavalt muuta.

(') URO Euroopa Majanduskomisjoni (UNECE) eeskiri nr 83 — Soidukite tiiiibikinnituse ithtsed sitted seoses mootorist eralduvate
saasteainete heitkogustega vastavalt mootorile ette nihtud kiitusele (ELT L 172, 3.7.2015, lk 1).

(%) Komisjoni 3. aprilli 2012. aasta rakendusmaédrus (EL) nr 293/2012 uute viikeste tarbesdidukite registreerimisandmete seire ja esita-
mise kohta vastavalt Euroopa Parlamendi ja néukogu mairusele (EL) nr 510/2011 (ELT L 98, 4.4.2012, lk 1).

(*) Komisjoni 10.novembri 2010. aasta méirus (EL) nr 1014/2010 uute sdiduautode registreerimisandmete seire ja esitamise kohta
vastavalt Euroopa Parlamendi ja ndukogu méirusele (EU) nr 443/2009 (ELT L 293, 11.11.2010, Ik 15).
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(13)  Arvestades seda, et sdiduki registreerimise ja CO,-heite seire alal on vaja teha ulatuslikke muudatusi, on asjakohane
anda litkmesriikidele vdimalus votta jark-jargult kasutusele uued jilgitavad nditajad alates 2017. aastast ja nduda
tdielikult uue andmekogumi kasutamist alles 2018. aastast. 2017. aasta kohta esitatavad andmed peaksid sisaldama
vihemalt neid andmeid, mis on vajalikud sihttasemele vastavuse tdendamiseks ja vastavustoimingu kuritarvitamise
viltimiseks.

(14)  Kéesolevas maaruses ettendhtud meetmed on kooskdlas kliimamuutuste komitee arvamusega,

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA MAARUSE:

Artikkel 1
Reguleerimisese

Kiesolevas miiruses sitestatakse:

a) meetod, millega seatakse omavahel vastavusse madruse (EL) 2017/1151 XXIlisa kohaselt mdddetud CO,-heide ning
madruse (EU) nr 692/2008 XII lisa kohaselt mdddetud CO,-heide;

b) menetlus punktis a osutatud meetodi kasutamiseks selleks, et kindlaks teha iga tootja keskmine CO,-eriheide;

¢) rakendusmairuse (EL) nr 293/2012 muudatused, mida on vaja selleks, et kohandada CO,-heite seiret nii, et see
kajastaks heiteandmete muutumist.

Artikkel 2
Maoisted

Kiesolevas madruses kasutatakse jargmisi mdisteid:

1) ,NEDC-pdhine CO,-heide* — CO,-heide, mis on madratud vastavalt I lisale ja kantud vastavustunnistusse;

2) ,mdddetud NEDC-pdhine CO,-heide” — CO,-heide (nii tsiikli eri faaside heide kui ka kogu tsiikli heide), mis on
moddetud miiruse (EU) nr 692/2008 XII lisa kohaselt sdidukiga tehtud fiiisilistes katsetes;

3) ,WLTP-pohine CO,-heide” — CO,-heide (kogu tsiikli heide), mis on médratud vastavalt mairuse (EL) 2017/1151
XXl lisas sitestatud katsemeetodile;

4) ,WLTP soidukitiitipkond — sdidukitiiipkond, nagu see on sitestatud maaruse (EL) 2017/1151 XXIlisa punktis 5.0;

5) ,vastavusvahend“ — modelleerimismudel, millele on osutatud Ilisa punktis 2.

Atikkel 3
Keskmise CO,-eriheite miiramine seoses ajavahemikuks 2017-2020 piistitatud eesmirgiga

1. Tootja keskmine CO,-eriheide kalendriaastatel 2017-2020, aasta 2020 kaasa arvatud, méiratakse CO,-heite (kogu
tsikli heide) alusel jargmiselt:

a) kasutades NEDC-pohist CO,-heidet, kui tegemist on N1-kategooria viikeste tarbesdidukitega, mille tutibikinnitus
tehakse madruse (EL) 2017/1151 XXI lisa alusel;

b) kui tegemist on olemasolevate N1-kategooria 1 klassi sdidukitega, mille tiiiibikinnitus on tehtud miiruse (EU)
nr 692/2008 Xl lisa jérgi, kasutatakse NEDC-pohist mdddetud CO,-heidet kuni 31. augustini 2018 ning arvutatud
NEDC-pohist CO,-heidet alates 1. septembrist 2018 kuni 31. detsembrini 2020;
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¢) kui tegemist on olemasolevate N1-kategooria II ja III klassi sdidukitega, mille tiiiibikinnitus on tehtud méiruse (EU)
nr 692/2008 XII lisa jirgi, kasutatakse NEDC-pohist moddetud CO,-heidet kuni 31. augustini 2019 ning arvutatud
NEDC-pohist CO,-heidet alates 1. septembrist 2019 kuni 31. detsembrini 2020;

d) direktiivi 2007/46/EU artiklis 27 osutatud seerialdpu sdidukite puhul kasutatakse NEDC-pdhist mdddetud CO,-heidet.

2. Tootjad, kelle vastutusel on rohkem kui 1 000, kuid vdhem kui 22 000 Euroopa Liidus iihel kalendriaastal aastatel
2017-2020, 2020. aasta kaasa arvatud, registreeritud uut viikest tarbesdidukit, vdivad kasutada kas arvutatud NEDC-
pohist CO,-heidet voi mdddetud NEDC-pohist CO,-heidet.

Artikkel 4
WLTP-pShise CO,-heite jirgi keskmise eriheite miidramine

1. 1.jaanuarist 2018 jilgitakse kdikide registreeritud uute sdidukite WLTP-pohist CO,-heidet kogu tsiikli heitena voi
vajaduse korral kogu tsiikli kaalutud keskmisena kooskélas vastavustunnistuse kirjega 49.4.

2. Seerialopu sdidukitele, millel ei ole tiiiibikinnitust vastavalt maarusele (EL) 2017/1151, kuid mis registreeritakse
2020. voi 2021. aastal, omistatakse jargmised WLTP-pdhised CO,-heited keskmise CO,-eriheite arvutamiseks vastavalt
mairuse (EL) nr 510/2011 artikli 8 16ike 4 punktile a:

a) komplektsete N1-kategooria sdidukite osas keskmine WLTP-pShine CO,-eriheide, mis vastaval kalendriaastal maara-
takse kindlaks tootjale;

b) komplekteeritud N1-kategooria sdidukite osas vastaval kalendriaastal registreeritud selliste uute komplekteeritud sdidu-
kite keskmine WLTP-pdhine CO,-eriheide, mille puhul tootja on vastutav selliste komplekteeritud sdidukite tootmiseks
kasutatud lihtesdidukite eest.

3. Iga tootja WLTP-pdhise CO,-heite alusel arvutatud keskmisi eriheiteid médratakse alates 1.jaanuarist 2019. Alates
1. jaanuarist 2021 kasutatakse selliseid keskmisi eriheiteid selleks, et teha kindlaks, kas tootja tdidab eriheite sihttaseme

ndudeid.
Artikkel 5
Miiruse (EL) nr 510/2011 artikli 12 kohaldamine seoses §koinnovatsiooniga
1. 1.jaanuarist 2021 vdetakse tootja keskmise eriheite arvutamisel arvesse iiksnes sellist 6koinnovatsioonilahendusega

saavutatud COj-heite vihenemist mdédruse (EL) nr 510/2011 artikli 12 tdhenduses, mida ei holma médruse (EL)
2017/1151 XXl lisas sitestatud katsemeetod.

2. Tootja 6koinnovatsioonilahendusega saavutatud koguvihenemist parandatakse kalendriaastatel 2021, 2022 ja 2023
jargmiselt:

a) 2021. aastal: EI savingSagusied 2001 = WLTPE sayings 2021 * 1,9;

b) 2022. aastal: EI savingsadjusted 2022 — WLTPg, savings 2022 1,7;

) 2023. aastal: EI savingSugjusted 2023 = WLTPE[ sayings 2023 * 1,5.

Siin

EI savings,giued 20xx On selline dkoinnovatsioonilahendusega saavutatud vahenemine asjaomasel aastal, mida voetakse
arvesse keskmise eriheite arvutamisel;
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WLTPg sayings 20xx ~ on selline 6koinnovatsioonilahendusega saavutatud vihenemine asjaomasel aastal, mis maaratakse
WLTP-pohiselt ja margitakse vastavustunnistusse.

2024. kalendriaastast vdetakse okoinnovatsioonilahendusega saavutatud vihenemist arvesse keskmise eriheite arvutamisel
ilma kohandusi tegemata.

Artikkel 6
Arvutatud ja parandatud NEDC-pdhine CO,-heide, mida kasutatakse keskmise eriheite arvutamiseks

1. 2017. kalendriaastast kuni 2020. aastani (2020 kaasa arvatud) arvutatakse tootja keskmine CO,-eriheide sellise
NEDC-pohise CO,-heite alusel, mis saadakse Ilisa punkti 3.2 alapunkti b alusel mittekomplektsete sdidukite korral, voi
komplektsete vdi, nagu on asjakohane, komplekteeritud sdidukite korral Ilisa 4. jaotises sitestatud meetodiga, vilja
arvatud juhud, kui kohaldatakse artikli 3 156ike 1 punkti b vdi ¢ vdi 1diget 2.

2. Kui WLTP soidukitiiiipkonna hilbetegur De, nagu see on mdairatud vastavalt Ilisa punktile 3.2.8, iiletab védrtust
0,04, voi kui kasutatakse kontrolltegurit ,1¢ mis on kindlaks mairatud konealuses punktis, korrutatakse kdnealuse
soidukitiiiipkonna eest vastutava tootja arvutatud NEDC-pdhine keskmine CO,-eriheide jirgmise parandusteguriga:

inl Dei o1

parandustegur = 1 +
Z?J:I 53,1’ tT

Siin
De; mairatakse kindlaks I lisa punkti 3.2.8 jargi;

1, on asjaomasesse WLTP sdidukitiiiipkonda i kuuluvate sdidukite registreerimiste arv aastas;

8,; vordub 0-ga, kui De; puudub, muudel juhtudel on see vordne 1-ga;
N on selliste WLTP sdidukitiiiipkondade arv, mille eest tootja vastutab.

Artikkel 7
Miiruse (EL) nr 293/2012 muutmine
Méirust (EL) nr 293/2012 muudetakse jargmiselt:

1) artiklile 4 lisatakse 1dige 10:

,10.  Seerialdpu sdidukitele, mis on registreeritud 2020. vdi 2021. aastal, omistatakse keskmise eriheite arvutami-
seks sellised WLTP-pshised CO, vdartused, mis on mairatud komisjoni rakendusmairuse (EL) 2017/1152 () artikli 4
16ike 2 kohaselt.

(*) Komisjoni 2.juuni 2017. aasta rakendusmédrus (EL) 2017/1152, millega sitestatakse meetod regulatiivse katse-
meetodi muudatust kajastavate vastavusnditajate madramiseks viikeste tarbesdidukite puhul, ning millega
muudetakse maarust (EL) nr 293/2012 (ELTL 175, 7.7.2017, lk 664).

2) artikkel 6 asendatakse jargmisega:

JArtikkel 6
Liikmesriikide koostatavad andmed

Uksikasjalike seireandmete koostamisel lisavad liikmesriigid jirgmised andmed:

a) iga soiduki kohta, mis on varustatud uuendusliku tehnilise lahendusega, esitatakse sellise sdiduki CO,-eriheide,
arvestamata mddruse (EL) nr 510/2011 artikli 12 kohaselt heakskiidetud uuendusliku tehnilise lahendusega
saavutatud CO,-heite vahenemist;
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b) iga soiduki korral hilbetegur ja kontrolltegur, mis on kindlaks mdairatud vastavalt rakendusmdairuse (EL)
2017/1152* 1lisa punktile 3.2.8.

Soltumata maaruse (EL) nr 510/2011 Il lisa A osas osutatud iiksikasjalikest andmetest esitab liikmesriik seoses 31. det-
sembrini 2017 jilgitavate andmetega lisaks juba konealuses osas ndutud nditajatele tiksnes hilbeteguri De ja kontroll-
teguri, millele on osutatud kiesoleva artikli punktis b. Alates 1.jaanuarist 2018 jalgitakse koiki médruse (EL)
nr 510/2011 IIlisa A osas sitestatud iiksikasjalikke andmeid ning need esitatakse médruse (EL) nr 510/2011 1I lisa
C osas sdtestatud vormingus.*;

3) artikkel 7 jdetakse vilja;

4) artiklit 10 muudetakse jargmiselt:

a) loike 1 viimane 16ik jdetakse vilja;

b) 1oiked 3 ja 4 jdetakse vilja;

U1
~

artikkel 10b asendatakse jargmisega:

,Artikkel 10b
Esialgse andmekogu koostamine

1. Tootjale vastavalt maaruse (EL) nr 510/2011 artikli 8 16ike 4 teisele 16igule edastatav esialgne andmekogum peab
sisaldama kirjeid, mida, tuginedes tootja nimele sdiduki valmistajatehase tahisele, voib omistada kdnealusele tootjale.

Keskregistris, millele on viidatud médruse (EL) nr 510/2011 artikli 8 16ike 4 esimeses 16igus, ei tohi olla sdiduki
valmistajatehase tdhiste andmeid.

2. Soiduki valmistajatehase tdhiste to6tlemine ei hdlma selliste isikuandmete tootlemist, mida vdiks seostada kdne-
aluste numbritega, voi mis tahes muude andmete tootlemist, mis voimaldaks sdiduki valmistajatehase tdhiseid seostada
isikuandmetega.”;

6) Ilisa asendatakse kdesoleva maaruse I lisa tekstiga.

Artikkel 9
Joustumine

Kiesolev mdarus joustub kahekiimnendal pdeval parast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Artikli 8 punkte 4 ja 5 kohaldatakse alates 1.jaanuarist 2018.

Kiesolev mddrus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav koikides litkmesriikides.
Briissel, 2. juuni 2017

Komisjoni nimel
president
Jean-Claude JUNCKER
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I LISA

1. SISSEJUHATUS
Kiesolevas lisas sitestatakse metoodika, mille jargi maaratakse N1-kategooria tiksiksdiduki NEDC-pdhine CO,-
heide.

2. WLTP INTERPOLATSIOONITUUPKONNA NEDC-POHISE CO,-HEITE MAARAMINE

2.1. Vastavusvahend

Tuubikinnitusasutus tagab, et NEDC-pdhine CO,-heide, mida tuleb kasutada punkti 3 kohaldamisel vordlus-
véddrtusena, maaratakse modelleerimisega kiesoleva lisa kohaselt.

Komisjon pakub sel eesmirgil kasutamiseks modelleerimisvahendit (edaspidi ,vastavusvahend®) allalaaditava
kasutusvalmis tarkvara kujul. Komisjon annab ka juhiseid selle kohta, kuivord on vastavusvahendiga voimalik
modelleerida eesrindlike tehniliste lahendustega sdidukit ja, kui see on asjakohane, soovitab mddtmiste tegemist
modelleerimise asemel.

2.1.1.  Juurdepdds vastavusvahendile

Vastavusvahend paigaldatakse tuiibikinnitusasutuse arvutisse, voi kui see on asjakohane, tehnilise teenistuse
arvutisse ning selleks jargitakse jargmisel veebisaidil antud juhiseid:

[http://ec.europa.eu/clima/policies/transport/vehicles/cars/documentation_en.htm]

Tuubikinnitusasutus tagab, et vastavusvahendit kasutatakse kdesoleva mairuse nduete kohaselt ning kasutus-
juhendis (') esitatud juhiste jargi.

Taotluse korral annab komisjon toetust tiiibikinnitusasutustele ja tehnilisele teenistusele kdesoleva mdarusega
seotud vastavusvahendi kasutamiseks. Toetuse taotlused saadetakse e-posti aadressil (2):

co2mpas@jrc.ec.europa.cu

Vastavusvahend peab olema kittesaadav muudele kasutajatele, kuid toetust antakse ainult neile kasutajatele
kittesaadavate vahendite piires.

2.1.2. Vastavusvahendi kasutajate mddramine

Liikmesriigid teatavad komisjonile, millised tiitibikinnitusasutuste ja tehniliste teenistuste juures asuvad kontakt-
punktid vastutavad vastavusvahendi kasutamise eest. Uhe tiiiibikinnitusasutuse vdi tehnilise teenistuse kohta
nimetatakse tiks kontaktpunkt. Komisjonile esitatav teave sisaldab jargmisi andmeid: organisatsiooni nimetus,
vastutava isiku nimi, postiaadress, e-posti aadress, telefoninumber. See teave saadetakse asjaomasel e-posti
aadressil ():

EC-CO,-LDV-IMPLEMENTATION®ec.europa.eu

Vastavusvahendi kasutamiseks vajalikke e-allkirja votmeid saadetakse vilja ainult kontaktpunkti taotlusel (4.
Komisjon avaldab selliste taotluste esitamise juhised.

(1) https://co2mpas.iof

(®) 1.augustist 2017 JRC-CO2MPAS@ec.curopa.cu. Postiaadressi muudatustest teatatakse veebilehel.
(%) Postiaadressi muudatustest teatatakse veebisaidil.

(*) Neid saab Euroopa Komisjoni Teadusuuringute Uhiskeskusest.
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2.1.3. Vastavusvahendi iga-aastane ajakohastamine

Vastavusvahendi toimivust tuleb pidevalt iile vaadata, vottes arvesse esitatud teavet; seda teevad punktis 2.1.2
osutatud kontaktisikud. Vajaduse korral koostab komisjon uuendatud vastavusvahendi, mis lastakse vilja igal
aastal 1. septembril. Vastavusvahendi uuendatud versioon ei mojuta varasemate versioonidega saadud tulemuste
kehtivust.

Uut versiooni voib kasutada kdesoleva lisa 3. jaotises sitestatud menetluse eesmirgil alates selle viljalaskmisest.
Tuibikinnitusasutuse voi tehnilise teenistuse loal voib vastavusvahendi eelmist versiooni kasutada veel kuni
kaks kuud pérast uue versiooni viljalaskmist.

Vastavusvahendiga saadud tulemuste aruandesse margitakse vastavusvahendi versioon ja selle arvuti operatsioo-
nisiisteem, millega tiibikinnitusasutus voi tehniline teenistus vastavusvahendit kasutas.

Kui uue versiooni kasutamiseks on vaja kidesoleva méddruse sitete kohandamist, ei saa uut versiooni vélja lasta
enne, kui mairust on vastavalt muudetud.

2.1.4. Vastavusvahendi ajakohastamine erijuhul

Kui vastavusvahendi kasutamises ilmnevad 3. jaotises sitestatud menetluse korral tdsised hdired, tuleb olene-
mata punkti 2 alapunkti 1 alapunktis 3 sitestatust vilja tootada ja vilja lasta vastavusvahendi uus versioon
niipea kui voimalik parast héire avastamist. Uut versiooni hakatakse kasutama alates selle viljalaskmisest ja see
ei mojuta varasemate versioonidega saadud tulemusi.

Kui uue versiooni kasutamiseks on vaja kidesoleva méddruse sitete kohandamist, ei saa uut versiooni vélja lasta
enne, kui miirust on vastavalt muudetud.

2.2. Selliste WLTP-pdhiste katseandmete kindlaksméiiramine, mida on vaja kasutada modelleerimismudeli
sisendandmete miiratlemiseks

Vastavusvahendiga modelleerimise sisendandmed voetakse asjakohastest WLTP katsega saadud tulemustest H-
soidukiga voi vajaduse korral L-sdidukiga, nagu on méiratletud médaruse (EL) 20171151 XXI lisa 4. all-lisa
punktis 4.2.1.2. Kui H- v6i L- soidukiga tehakse kdnealuse mairuse XXI lisa tabeli A6/2 jirgi rohkem kui iiks
tiiibikinnituskatse WLTP-ga, toimitakse katseandmete pdhjal sisendandmete saamiseks jargmiselt:

a) kui tehakse kaks tiiiibikinnituskatset, kasutatakse selle katse andmeid, mille CO,-koguheide on suurem;

b) kui tehakse kolm tiiiibikinnituskatset, kasutatakse kogu tsiikli CO,-heite mediaanvaartust.

2.3. Sisendandmete ja vastavusvahendi kasutamistingimuste méairamine

Vastavusvahendiga tehtava modelleerimise puhul tuleb vétta arvesse miiruse (EU) nr 692/2008 XII lisas
osutatud katsetingimusi, sealhulgas tdpsusndudeid, nagu need on sitestatud kédesoleva lisa punktides
2.3.1-2.3.8.

Soiduki fitiisilised mddtmised, millele on osutatud 3. jaotises, tehakse kooskolas kdnealuses méddruses osutatud
tingimustega ning konealuses lisas esitatud tipsusega ja, kui see on asjakohane, sisendandmetega, mis on
mddratletud punktis 2.4.
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2.3.1. Soiduki NEDC-pdhise inertsi mddramine

2.3.1.1. H-soiduki ja kui see on asjakohane, L-sdiduki ning komplekteeritud sdidukite korral sdidutakistuse tabeli
tiifipkonda kuuluva esindava sdiduki NEDC-pohine vordlusmass

WLTP interpolatsioonitiiiipkonna H- ja L-sdiduki ning séidutakistuse tabeli tutipkonda kuuluva R-sdiduki
NEDC-pohine vordlusmass médratakse jargmiselt:

RM, ; = (MROy — 75 + 100)kg]

RMpr = (MROR — 75 + 100) kg]

Siin

MRO on tookorras sdiduki mass, nagu see on mdiratletud komisjoni méddruse (EL) nr 510/2011 artikli 3
punktis g vastavalt H-, L- ja R-sdiduki jaoks.

Modelleerimise ja, kui see on asjakohane, sdiduki fuisiliste katsete sisendandmetes kasutatakse vordlusmassina
inertsi, nagu see on esitatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a lisa tabelis 3, ja see on
vordvairne vordlusmassiga RM, mis on mdiratud vastavalt kdesolevale punktile ja mida tdhistatakse vastavalt
TM, 1, TM, g ja TM, .

2.3.1.2.  Soidutakistuse tabeli tiiiipkonda kuuluva esindava séiduki NEDC-pohine vordlusmass mittekomplektsete sdidu-
kite puhul, millele tehakse mitmeastmeline tiitibikinnitus

Mittekomplektsete N1-kategooria sdidukite puhul médratakse sdidutakistuse tabeli tiiipkonda kuuluva esindava
soiduki NEDC-pohine vordlusmass RM, yssy jargmiselt:

RM;, msv = (MROy sy — 75 + 100) + DAM

Siin

MRO on to6korras sdiduki mass, nagu see on mdiratletud punktis 2.3.1.1, ning

DAM on miiratletud mairuse (EU) nr 692/2008 XII lisa punktis 5.

Modelleerimise ja, kui see on asjakohane, sdiduki fuisiliste katsete sisendandmetes kasutatakse vordlusmassina
inertsi, nagu see on esitatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a lisa tabelis 3, ja see on
vordvdarne vordlusmassiga RM, mis on mddratud vastavalt kdesolevale punktile ja mida tahistatakse TM, .

2.3.2. Katseseisundisse viimise mdju mddramine

Enne soiduki katsetamist veojoustendil tiiiibikinnituseks valmistatakse soiduk ette, et saavutada sellised tingi-
mused, nagu on vabakdigu katse korral. WLTP-pohiscks katseks katseseisundisse viimine erineb sellest, mida
kasutatakse NEDC korral, sest leitakse, et WLTP-pShises katses mdjuvad ithesuguse soéidutakistuse korral
soidukile suuremad joud. Selleks erinevuseks seadistatakse 6 njuutonit ja seda kasutatakse NEDC-pdhise sdidu-
takistuse arvutamisel vastavalt punktile 2.3.8.

2.3.3. Umbritseva keskkonna tingimused vastavalt URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 punktis 3.1.1 osutatule

Vastavusvahendi kasutamisel valitakse katseruumi temperatuuriks 25 °C.

Ka futsilistel modtmistel vastavalt 3. jaotisele peab katseruumi temperatuur olema 25 °C, kuid tootja taotlusel
voib valida katseruumi temperatuuri vahemikust 20-25 °C.
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2.3.4. Aku esialgne laadimisolek

Esialgne aku laetuse tase peab olema vdhemalt 99 % vastavusvahendi kasutamise korral. Sama kehtib ka
futisilise katse tegemisel sdidukiga.

2.3.5. Erinevus ettendhtud rehvirohkude osas

Vastavalt médruse (EL) 2017/1151 I lisa 3. liite punktile 6.6.3 kasutatakse vabakiiguga soidu ajal sdidutakistuse
médramiseks soovituslikku vaikseimat rehvirdhku vastavalt sdiduki katsemassile, kuid NEDC puhul ei ole seda
tapsustatud. S6iduki NEDC-p&hise vordlusmassi korral NEDC-pdhise séidutakistuse arvutamisel vastavalt punk-
tile 2.3.8 kasutatav rehvirdhk, vottes arvesse sdiduki eri telgedel asuvate rehvide erinevat rohku, arvutatakse kui
valitud rehvide korral kummagi telje lubatud miinimumrehvirhu keskmisest ja kummagi telje lubatud maksi-
mumrehvirdhu keskmisest saadud keskmine. Arvutus tehakse H-sdiduki ja, kui see on asjakohane, L- ja R-
soiduki jaoks jargmiste valemite abil:

e Puaxii + P
H-soiduki jaoks: Py = (w)

L-s6iduki jaoks: Pay, 1 = (Pimm ; i V"‘”-L)

~. P Prax, Prin
R-soiduki jaoks: Py r = (%)

Siin
P on valitud rehvide korral kummagi telje maksimaalsest rehvirdhust arvutatud kahe telje keskmine;
Poin on valitud rehvide korral kummagi telje minimaalsest rehvirdhust arvutatud kahe telje keskmine.

Vastav moju sdidukile avalduva takistuse kujul arvutatakse jargmiste valemitega vastavalt H-, L- ja R-sdiduki
jaoks:

PrninH

p —0,4
H-ssiduki jaoks: TPy = (—S“)

1 Pos 04
L-sdiduki jaoks: TP, = (—g)

Prnin,1

I P\ 04
R-soiduki jaoks: TPr = (_g)

Pinin R

2.3.6. Rehvimustri siigavuse (TTD) mddramine

Miiruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 4. all-lisa punkti 4.2.2.2 kohaselt peab minimaalne rehvimustri siigavus
WLTP Katses olema 80 % ning URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a lisa 7. liite punkti 4.2
kohaselt peab NEDC katses minimaalne lubatud rehvimustri siigavus olema 50 % nimivaartusest. Seega on kahe
menetluse puhul erinevus rehvimustri stigavuse osas 2 mm. Vastav moju soidukile avalduva takistuse osas
leitakse NEDC-pdhise sdidutakistuse arvutuse korral punkti 2.3.8 kohaselt jargmiste valemitega vastavalt H-, L-
ja R-sdiduki jaoks:

P 0,1 -RM, - 9,81
H-sdiduki jaoks: TTDy = (2 . W)

R 0,1-RM, - 9,81
L-sdiduki jaoks: TTD; = (2 . W)

e 1 —(~ . 01 -RM,g 9381
R-sdiduki jaoks: TTDr = (2 W}
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Siin

RM, 45, RM,, | vOi RM,  on vastavalt H-, L- ja R-sdiduki vordlusmass punkti 2.3.1.1 kohaselt.

2.3.7. Péorlevate osade inertsi leidmine

Vastavusvahendi kasutamise korral:

WLTP-pohise katse modelleerimisel arvestatakse nelja poorleva rattaga ja NEDC-pohise katse korral vaid kahe
poorleva rattaga. Sellest tulenevat moju sdidukile avalduvale joule vietakse arvesse punkti 2.3.8.1.1 alapunkti a
alapunktis 3 esitatud valemitega.

Vastavusvahendiga arvutatakse kiirendavat ja aeglustavat joudu NEDC-pohisel modelleerimisel ainult kahe ratta
poorlemisel avalduvat inertsi arvesse vottes.

Fuusilise katse korral:

WLTP-pohise vabakiigu seadistuse korral arvutatakse vabakdigu ajale vastav joud ja vastupidi, vottes arvesse
katsemassi ja poorleva massi moju (3 % todkorras sdiduki massi MRO ja 25 kg summast). NEDC-pohise
vabakiigu seadistuse korral arvutatakse vabakiigu ajale vastav joud ja vastupidi, kuid seejuures ei vdeta arvesse
poorlevat massi (kasutatakse ainult punktis 2.3.1 arvutatud sdiduki NEDC-pohist inertsi).

2.3.8. NEDC-péhise sdidutakistuse mddramine

2.3.8.1. WLTP-pohise katse korral mairatakse komplektsete N1-kategooria sdidukite sdidutakistus vastavalt madruse
(EL) 20171151 XXI lisa 4. all-lisa punktidele 4 ja 6

N1-kategooria komplektsete sdidukite NEDC-pShised sdidutakistustegurid arvutatakse vastavalt kdesoleva lisa
punktis 2.3.8.1.1 (H-sdiduk) ja punktis 2.3.8.1.2 (L-sdiduk) esitatud valemitele.

Kui ei ole sitestatud teisiti, kasutatakse valemeid nii modelleerimise kui ka fiiiisilise katse korral.

2.3.8.1.1. H-sdiduki NEDC-p&histe sdidutakistustegurite médramine

a) H-soiduki soidutakistustegur Fy , njuutonites [N] leitakse jargmiselt.

1) Inertsi erinevuse mdju:

RM
Fonn = Fout - (TM:>
w,

Selle valemi jaoks arvutatakse kordajad punkti 2.3.1 jirgi, vilja arvatud jargmine:

Foy,pr on H-sdiduki sdidutakistustegur Fy WLTP-pohises katses; TM,, i on H-soiduki katsemass WLTP-
pohises katses.

2) Rehvirdhu erinevuse moju:
F(z)n,H = F(l)n,H - TPy

Selle valemi kordajad arvutatakse punkti 2.3.5 jargi.
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3) Poorlevate osade inertsi moju

1,015
Fyuti = Fonn - <103)

Soiduki fusilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

1
3 2
FOn,H = FOn,H ’ (1 03>

4) Rehvimustri stigavuse erinevuse moju:

4 3
FOn,H = FOn,H —TTDy

Selle valemi kordajad arvutatakse punkti 2.3.6 jargi.

5) Katseseisundisse viimise moju:

_ 4
Foni = Foppy — 6

Soidukiga fuiiisilise katse tegemise korral ei kasutata katseseisundisse viimise moju kirjeldavat parandit.
b) H-sdiduki sdidutakistustegur F;, leitakse jargmiselt.

Poorlevate osade inertsi mdju:

1,015
Fing = Fiyn - (W)

Soiduki fuiisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

1
Finn = Fiyn - <m>

¢) H-soiduki séidutakistustegur F,, leitakse jargmiselt.
Poorlevate osade inertsi moju:

i} 1,015
an,H =LFyywn " m

Soiduki fuisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

. 1
Fonn = Foyp - (1 03>

Siin kordaja F  ; on sdidutakistustegur F,, mis leitakse H-sdiduki WLTP-pShises katses nii, et kdigi
aerodiinaamiliste lisaseadmete mdju on kdrvaldatud.
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2.3.8.1.2. L-sdiduki NEDC-pohiste sdidutakistustegurite méddramine

a) L-soiduki soidutakistustegur Fy , leitakse jargmiselt.

1) Inertsi erinevuse moju:

RM
F(l)n,L = FOW.L : (TMnJ[:>
w,

Siin kasutatakse kordajaid, nagu need on maaratletud punktis 2.3.1, vilja arvatud Fy,;, mis on WLTP-
pohises katses madratud L-sdiduki sdidutakistustegur Fo, ja TM,;, mis on L-sdiduki katsemass WLTP-
pohises katses.

2) Rehvirdhu erinevuse moju:

F2

Ons = El . -TP,

On,L ’

Selle valemi kordajad arvutatakse punkti 2.3.5 jargi.

3) Poorlevate osade inertsi moju:

1,015
3 2 ,
Four = Four ( 1,03 >
Soiduki fuiisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

1
3 2
FOn,L = FomL : (1 03>

4) Rehvimustri stigavuse erinevuse moju:

F4

3
ont = F TTDL

onL

Selle valemi kordajad arvutatakse punkti 2.3.6 jargi.

5) Katseseisundisse viimise mdju:

FOn,L = an‘,L -6

Soidukiga fuiisilise katse tegemise korral ei kasutata katseseisundisse viimise mdju kirjeldavat parandit.
b) L-sdiduki sdidutakistustegur F;, leitakse jargmiselt.

Poorlevate osade inertsi moju:

1,015
Fior = FipL - 103

Soiduki fuisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

1
Fln,L = le,L : <m>
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Siin kasutatakse kordajaid, nagu need on méératletud punktis 2.3.7, vélja arvatud F,;, mis on WLTP katses
maédratud L-sdiduki sdidutakistustegur F;.

) L-sdiduki sdidutakistustegur F,, leitakse jargmiselt.

Poorlevate osade inertsi moju:

. /1015
Foar=Fy, 1 ( 103 )

Soiduki fuisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

. 1
FZn,L =loyr” <m)

Siin kasutatakse kordajaid, nagu need on miératletud punktis 2.3.7, vilja arvatud Fj,; - (143). mis on
WLTP-pohises katses madratud L-sdiduki sdidutakistustegur F,, mis leitakse nii, et kdigi aerodiinaamiliste
lisaseadmete moju on kdrvaldatud.

2.3.8.2. NEDC-pohise sdidutakistuse madramine, kui WLTP-pohise katse jaoks maaratakse komplektsete ja mittekomp-
lektsete N1-kategooria soidukite sdidutakistus médruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 4. all-lisa punkti 5.1 jargi

2.3.8.2.1. Komplektsete N1-kategooria sdidukite sdidutakistuse tabeli tiitipkond vastavalt mdaruse (EL) 2017/1151 XXI
lisa 4. all-lisa punktile 5.1

Kui sdiduki séidutakistus arvutatakse maaruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 4. all-lisa punkti 5.1 jdrgi, siis NEDC-
pohine sdidutakistus, mida kasutatakse vastavusvahendiga modelleerimisel sisendandmetes, arvutatakse jargmi-
selt:

a) NEDC-pohised sdidutakistused, nagu need on esitatud URO Euroopa Majanduskomisjoni (UN/ECE) eeskirja
nr 83 4.a lisa tabelis 3

H-soiduki korral:
FOn,H - TOn,H + (FOW,H - AW,H)

Finn = Fiyn — By

Fonti = Tanp + (Fow — Con)

L-sdiduki korral:

1:On,L - TOnA,L + (FOW,L - AW,L)
Fint = FiwL — BwL
Font = Tonp + (Fawr — CGu)
Siin

Foui Finp Fonp kus I = Hja L, on L-sdiduki ja H-sdiduki NEDC-p&hised soidutakistustegurid;
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Toni» Tonp kus I = Hja L, on NEDC-pohised veojoustendi tegurid H- ja L-sdiduki jaoks, nagu need
on esitatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a lisa
tabelis 3;

Ay uje Bwain Cwai on sdiduki veojoustendi tegurid, mida kasutatakse veojdustendi etteval-
mistamiseks mairuse (EL) 2017/1151 XXI lisa 4. all-lisa punktide 7 ja 8
jargi.

Fiiiisiline katse tehakse NEDC veojdustendi teguritega, mis on madratud H- ja L-sdiduki jaoks kindlaks URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a lisa tabelis 3.

b) Esindava sdiduki NEDC-pohised sdidutakistused

Soidukite puhul, mille suurim tehniliselt lubatud tdismass on viahemalt 3 000 kg, voib mairata NEDC-
pohise sdidutakistuse tootja taotlusel ja alternatiivina punktile a kooskdlas jargmisega.

1) Soidutakistuse tabeli titipkonda kuuluva esindava séiduki sdidutakistustegurite mairamine

i) Inertsi erinevuse moju:

RM,; r
Fong = Fow (TMH,R>
W,

Selle valemi jaoks arvutatakse kordajad punkti 2.3.1 jérgi, vilja arvatud jirgmine:

Foyr on R-sdiduki soidutakistustegur Fy WLTP-pohises katses; Ty, r on esindava R-séiduki WLTP-
pohise katse mass.

ii) Rehvirhu erinevuse moju:

2 1
FOnﬁR = FOn,R - TPg

Selle valemi kordajad arvutatakse punkti 2.3.5 jirgi.

iii) Poorlevate osade inertsi maju:

. , (1,015
Four = Four 103

Soiduki fuisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

1
Fén,R = F(z)n,R : (1 O3>

iv) Rehvimustri siigavuse erinevuse moju:

3
an,R = FOnA’R — TTDg

Selle valemi kordajad arvutatakse punkti 2.3.6 jargi.
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v) Katseseisundisse viimise moju:

FO”«,R = an,R -6

Soidukiga fuisilise katse tegemise korral ei kasutata katseseisundisse viimise moju kirjeldavat paran-
dit.

vi) R-sdiduki sdidutakistustegur Fy,, leitakse jargmiselt.

Poorlevate osade inertsi moju:

e (1015
In,R — Flw,R 1’03

Soidukiga fuisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

1
Finr = Fiypr - (m)

vii) R-sdiduki sdidutakistustegur F,, leitakse jargmiselt.

Poorlevate osade inertsi mdju:

. 1,015
Fyr = sz,R - m

Soidukiga fuisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

N 1
F2n,R = F2W.R ’ <m>

Siin kordaja F; , ; on sdidutakistustegur F, mis leitakse R-sdiduki WLTP-pShises katses nii, et koigi
aerodiinaamiliste lisaseadmete mdju on korvaldatud.

2) H-sdiduki NEDC-pohiste sdidutakistustegurite madramine
H-sdiduki NEDC-pohiste soidutakistustegurite madramiseks kasutatakse jargmisi valemeid.

i) H-soiduki Fo, p leitakse jargmiselt:

RM,;  (RRy — RR,
Max { (0,05 - Fong +0.95 - (Fong - 2+ ( ) 9,81 RMy) )

RM, & 1000
FOnAH -
0,2 Four + 0,8 - (F -RM”’”+(RR”_RRr) -9,81 - RM )
’ On,R ) On,R RMn_R 1 000 ’ n,H

Siin

Foor  on R-sdiduki konstantne sdidutakistustegur [N];

RM, ; on H-sdiduki vordlusmass;
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RM, r on R-sdiduki vordlusmass;
RRy  on H-sdiduki veeretakistus [kg/tonn];
RRy  on R-sdiduki veeretakistus [kg/tonn].

i) H-soiduki F,,y leitakse jargmiselt:

Arn Arn
FZ”,H = Max 0,05 . F2n,R -+ 0,95 . F2n,R : ; 0,2 . F2n‘R + 0,8 . Fsz .
Afr ' Arr

Siin
Fy,r on R-sdiduki teist jarku sdidutakistustegur [N/(km/h)?];
Agy on H-soiduki lauppind [m?];
Agg  on R-sdiduki lauppind [m?].
H-soiduki Fy, i voetakse vordseks 0-ga.
3) L-soiduki NEDC-pohiste séidutakistustegurite médramine
L-sdiduki NEDC-pohiste sdidutakistustegurite maaramiseks kasutatakse jargmisi valemeid.

i) L-sdiduki Fp,, ;| leitakse jargmiselt:

KMo RRZRR: 981 - RM ) ~
RM,z 1000 ’ mt) )

RM,; RR; —RR,
0,2 - Four + 0,8 - { Fong - + 9,81 - RM, 1

Max( (0,0S * Fonr +0,95 - (FOn,R .

Fon =

RM,x 1000

Siin

Foor  on R-sdiduki konstantne sdidutakistustegur [N];
Ry on L-soiduki vordlusmass;

Rymr on R-sdiduki vordlusmass;

RR;  on L-sdiduki veeretakistus [kg/tonn];

RRy  on R-sdiduki veeretakistus [kg/tonn].

ii) L-sdiduki F),; leitakse jirgmiselt:

ArL AfL
Fonp = Max | | 0,05 Fyur + 0,95 Foyr - ——);( 0,2 - Fyur + 0,8 - Fopr - ——
' Afr ' Arr
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Siin

F,,r on R-sdiduki teist jarku sdidutakistustegur [N/(km/h)%];

Agy  on L-sdiduki lauppind [m?];

Agg on R-sdiduki lauppind [m?].

iii) L-soiduki Fy,; vOetakse vordseks 0-ga.

2.3.8.2.2. Mittekomplektsete N1-kategooria sdidukite sdidutakistuse madramine maaruse (EL) 2017/1151 XII lisa punkti
5.2 jargi

Selliste mittekomplektsete N1-kategooria sdidukite korral, mille esindava séiduki sdidutakistus méaratakse
mdiruse (EL) 2017/1151 XII lisa punkti 5.2 ja XXI lisa 4. all-lisa punkti 5.1 jargi, arvutatakse vastavusvahen-
diga modelleerimisel sisendandmetes kasutatav NEDC-pShine sdidutakistus jargmiselt:

Fonr = Tonr + (Fowr — Awgr)
Finr = Fiwr — Bu.L

Fonr = Tong + (Fawr — Cor)
Siin

Four Fing Fanr on esindava sdiduki NEDC-pohised sdidutakistustegurid;

Tonr Tonr on NEDC-péhised veojoustendi tegurid esindava sdiduki jaoks, nagu need on esitatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a lisa tabelis 3;

Awr Bwgr Cwr on sdiduki veojoustendi tegurid, mida kasutatakse veojoustendi ettevalmistamiseks maaruse
(EL) 20171151 XXI lisa 4. all-lisa punktide 7 ja 8 jargi.

Fisiisiline katse tehakse NEDC-pdhiste veojdustendi teguritega, mis on mairatud R-sdiduki jaoks kindlaks URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a lisa tabelis 3.

2.3.8.3.  Soidutakistuse standardvaartused vastavalt méddruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 4. all-lisa punktile 5.2

Kui sdidutakistuse standardvairtused on arvutatud médruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 4. all-lisa punkti 5.2 jargi,
arvutatakse NEDC-pdhised sdidutakistused kiesoleva lisa punkti 2.3.8.2.1 alapunkti a jargi.

Fiiiisilise katse korral kasutatakse NEDC veojoustendi tegureid, mis on méédratud H- v6i L-sdiduki jaoks
kindlaks URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a lisa tabelis 3.
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2.4, Sisendandmete tabel

Tootja médrab H- ja L-sdiduki jaoks sisendandmed vastavalt punktile 2.2 ning esitab tabeli 1 jirgi sisendand-
metega tdidetud tabeli tiitibikinnitusasutusele voi, kui see on asjakohane, katset korraldama miiratud tehnilisele
teenistusele; tdita ei ole vaja lahtreid 31-33 (NEDC-pohised sodidutakistused), need suurused arvutab kas
tiibikinnitusasutus vdi tehniline teenistus punktis 2.3.8 esitatud valemite jargi.

Tudbikinnitusasutus voi tehniline teenistus kontrollib andmed iseseisvalt iile ja kinnitab tootja esitatud sisen-
dandmete digsust. Kahtluse korral midrab tiiiibikinnitusasutus voi tehniline teenistus iseseisvalt asjaomased
sisendandmed, séltumata tootja esitatud andmetest, voi tegutseb punktide 3.2.7 ja 3.2.8 jargi, kui see on

asjakohane.
Tabel 1
Sisendandmed vastavusvahendi jaoks
Ny | Sisendandmed vastavus- Uhik Allikas Markused
vahendi jaoks
1. Kiituseliik — Miiruse (EL) 2017/1151 1 Diisel /bensiin/vedelgaas|
lisa 3. liite punkt 3.2.2.1 maagaas vOi biometaan |
etanool (E85) | biodiislikii-
tus
2. Kiituse alumine kJ/kg Avaldab tootja ja/voi tehniline
kiittevddrtus teenistus
3. Kiituse siisinikusisal- % Avaldab tootja ja/voi tehniline | Kiituse siisinikusisaldus
dus teenistus massiprotsentides, nt
85,5 %
4. Mootori tiiiip Mairuse (EL) 2017/1151 1 Sadestitide voi survesiiiide
lisa 3. liite punkt 3.2.1.1
5. Mootori toomaht cm’ Mairuse (EL) 2017/1151 1
lisa 3. liite punkt 3.2.1.3
6. Mootori kolvi kiik mm Miiruse (EL) 2017/1151 1
lisa 3. liite punkt 3.2.1.2.2
7. Mootori nimivoimsus | kW... min™' | Madruse (EL) 2017/1151 I
korral lisa 3. liite punkt 3.2.1.8
8. Mootori péorlemis- min~! Mairuse (EL) 2017/1151 1 Mootori poorlemiskiirus
kiirus mootori nimi- lisa 3. liite punkt 3.2.1.8 suurimal kasulikul voimsu-
voimsusel sel
9. Mootori suurendatud min~! Miiruse (EL) 2017/1151 1
poorlemiskiirus tithi- lisa 3. liite punkt 3.2.1.6.1
kaigul (*)
10. | Suurim kasulik po6r- | Nm min™' | Médruse (EL) 2017/1151 1
demoment (*) korral lisa 3. liite punkt 3.2.1.10
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Sisendandmed vastavus-

Nr vahendi jaoks Uhik Allikas Mirkused
11. Mootori kiiruse min~! Midruse (EL) 2017/1151 XXI | Véirtuste loetelu
karakteristikute parv lisa 2. all-lisa
T1 (%
12. | Mootori poordemo- Nm Mairuse (EL) 2017/1151 XXI | Véirtuste loetelu
mendi karakteristi- lisa 2. all-lisa
kute parv T1 (¥
13. Mootori vdimsuse kW Midruse (EL) 2017/1151 XXI | Véirtuste loetelu
karakteristikute parv lisa 2. all-lisa
T1 ()
14. | Mootori tithikaigukii- min~! Miiruse (EL) 2017/1151 XXI | Tithikdigukiirus sooja
rus lisa 2. all-lisa mootoriga
15. | Kiitusekulu tihikdigul gfs Tootja esitab Kitusekulu tithikiigul sooja
mootoriga
16. Peaiilekande iilekan- — Miiruse (EL) 2017/1151 I Peaiilekande iilekandearv
dearvud lisa 3. liite punkt 4.6
17. Rehvi kood (**) — Miiruse (EL) 2017/1151 1 WLTP katses kasutatud
lisa 3. liite punkt 6 rehvi kood (nt P195/
55R1685H)
18. | Kaigukasti tiiiip — Madruse (EL) 2017/1151 1 Manuaalne/automaatne/va-
lisa 3. liite punkt 4.5 riaatorkaigukast
19. Poordemomendi — Tootja esitab 0 = Ei, 1 = Jah; Kas sdiduk
muundur kasutab podrdemomendi
muundurit?
20. | Automaatkdigukasti — Tootja esitab 0= Ei, 1= Jah;
puhul kiitusesiistlik- Viirtus 1 tihendab seda, et
kus vastavusvahendis voib
kasutada pusikiirusega sdit-
mise korral kdrgemat kiiku
kui muutuvate tingimuste
korral
21. | Veoreziim — Médruse (EL) 2017/1151 XXI | Kaherattavedu, neljaratta-
lisa 5. all-lisa punkt 2.3.1 vedu
22. | Kdivitamis-seiskamis- S Tootja esitab Kéivitamis-seiskamissiis-
siisteemi aktivee- teemi aktiveerimise aeg, mis
rimise aeg on moddunud katse algus-
est
23. Generaatori nimi- \% Médruse (EL) 2017/1151 1

pinge

lisa 3. liite punkt 3.4.4.5
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Sisendandmed vastavus-

Nr vahendi jaoks Uhik Allikas Mirkused
24, Aku mahtuvus Ah Miiruse (EL) 2017/1151 1
lisa 3. liite punkt 3.4.4.5
25. Umbritseva kesk- °C Standardviirtus = 23 °C
konna temperatuur WLTP katses mddtmisel
WLTP katse alusta-
misel
26. Generaatori suurim kw Tootja esitab
voimsus
27. | Generaatori kasutegur — Tootja esitab Standardvairtus = 0,67
28. | Kiigukasti iilekan- — Mairuse (EL) 2017/1151 1 Vidrtuste loetelu: 1. kdigu
dearvud lisa 3. liite punkt 4.6 iilekandearv, 2. kiigu
iilekandearv jne
29. Soiduki kiiruse ja (km/h)/min~! | Tootja esitab Viirtuste loetelu: [iilekan-
mootori poorlemis- dearv pisikiirusel 1. kiigul,
kiiruse suhe (**) iilekandearv pusikiirusel 2.
kidigul, ...]; Alternatiiv
kiigukasti tilekandearvudele
30. | Soiduki NEDC- kg URO Euroopa Majandusko- | Tuletatakse kdesoleva lisa
pohine inerts misjoni eeskirja nr 83 4.a lisa | punkti 2.3.1 jirgi
tabel 3. Tdidab titibikinnitus-
asutus voi tehniline teenistus
31. F, NEDC N Kiesoleva lisa punkti 2.3.8. Soidutakistustegur F
Tiidab tiitibikinnitusasutus
voi tehniline teenistus
32. | F; NEDC N/(km/h)? | Sama Soidutakistustegur F;
33. | F, NEDC N/(km/h)? | Sama Soidutakistustegur F,
34, WLTP-pdhine inertsi kg Miiruse (EL) 2017/1151 XXI | Inerts veojoustendil WLTP
seadistus lisa 4. all-lisa punkt 2.5.3 katses
35. | Fy WLTP N Miiruse (EL) 2017/1151 I Soidutakistustegur F
lisa 3. liite teabedokumendi
liite punkt 2.4.8
36. F, WLTP N/(km/h)?> | Sama Soidutakistustegur F,




7.7.2017

[_ET |

Euroopa Liidu Teataja

L 175/665

Sisendandmed vastavus-

Nr vahendi jaoks Uhik Allikas Mirkused
37. | F, WLTP N/(km/h)? | Sama Soidutakistustegur F,
38. WLTP-pdhine CO,- gCO,/km Miiruse (EL) 2017/1151 1 Aeglane katsefaas, koti
heide 1. faasis lisa 8a liite katsearuande véddrtused RCB parandita,
punkt 2.1.1 iimardamata mdootetule-
mused WLTP katses
39, WLTP-pohine CO,- gCO,/km Sama Keskmine katsefaas, koti
heide 2. faasis vddrtused RCB parandita,
iimardamata modtetule-
mused WLTP katses

40. WLTP-pohine CO,- gCO,/km Sama Kiire katsefaas, koti viir-

heide 3. faasis tused RCB parandita,
iimardamata md&otetule-
mused WLTP katses

41. WLTP-pohine CO,- gCO,/km Sama Eriti kiire katsefaas, koti

heide 4. faasis vddrtused RCB parandita,
iimardamata moodtetule-
mused
WLTP katses mddtmisel
42. | Turboiilelaadur voi — Tootja esitab 0= Ei| 1= Jah. Kas
kompressoriilelaadur soidukil on laadimissiis-
teem?
43. Kaivitamis-seiskamis- — Tootja esitab 0= Ei | 1= Jah. Kas
siisteem soidukil on kiivitamis-seis-
kamissiisteem?

44. | Pidurdusenergia — Tootja esitab 0= Ei | 1= Jah. Kas

tagastamine soidukil on energiatagastus-
stisteem?

45. | Muutuv klapiajastus — Tootja esitab 0= Ei | 1= Jah. Kas
soidukil on muutuv klapi-
ajastus?

46. Temperatuuri juhti- — Tootja esitab 0= Ei| 1= Jah. Kas

mise siisteem soidukil on kaigukasti
temperatuuri juhtimise
siisteem?

47. | Otsesissepritse/kaud- — Tootja esitab 0=PFI | 1=DI

sissepritse




L 175/666

Euroopa Liidu Teataja

7.7.2017

Sisendandmed vastavus-

Nr vahendi jaoks Uhik Allikas Mirkused

48. | Lahjasegureziim — Tootja esitab 0= Ei | 1= Jah. Kas
mootor tootab lahjasegure-
Ziimil?

49. | Silindrite viljaliilitus — Tootja esitab 0= Ei| 1= Jah. Kas
mootoril on silindrite vilja-
lilitamise stisteem?

50. | Heitgaasitagastus — Tootja esitab 0= Ei | 1= Jah. Kas
soidukil on viline heitgaa-
sitagastus?

51. | Tahmafilter — Tootja esitab 0= Ei| 1= Jah. Kas
soidukil on tahmafilter?

52. | Selektiivse kataliiii- — Tootja esitab 0= Ei| 1= Jah. Kas

tilise taandamise soidukil on selektiivse kata-
seade (SCR) liiitilise taandamise seade?

53. | Kataliiiitilise taanda- — Tootja esitab 0= Ei | 1= Jah. Kas

misega NOx-i piitidur soidukil on kataliiitilise
taandamisega NOx-i
puidur?

54. | WLTP-pdhine aeg s WLTP katse modtmised (vas- | Vidrtuste loetelu: parda-

tavalt kdesoleva lisa punktile | diagnostika ja veojoustendi
2.2) andmed, 1 Hz
55. | WLTP-pohine kiirus km/h Médruse (EL) 2017/1151 XXI | Véirtuste loetelu: 1 Hz,
(teoreetiline) lisa 1. all-lisa médratluse sammuga 0,1 km/h. Kui ei
kohaselt ole andmeid esitatud, siis
kasutatakse kiirusprofiili,
mis on esitatud médruse
(EL) 2017/1151 XXI lisa I
all-liite punktis 6, eclkdige
tabelites A1/7-A1/9,
A1/11, A1/12
56. | WLTP-pohine kiirus km/h WLTP katse modtmised (vas- | Viidrtuste loetelu: parda-
(tegelik) tavalt kdesoleva lisa punktile | diagnostika ja veojoustendi
2.2) andmed, 1 Hz, sammuga
0,1 km/h
57. | WLTP-pohine kaik — Mairuse (EL) 2017/1151 XXI | Véirtuste loetelu: 1 Hz. Kui
(teoreetiline) lisa 2. all-lisa madratluse ei ole andmeid esitatud,
kohaselt arvutatakse vastavusva-
hendit kasutades
58. | WLTP-pdhine min~! WLTP katse mddtmised (vas- | Vadrtuste loetelu: 1 Hz,

mootori poorlemis-
kiirus

tavalt kdesoleva lisa punktile
2.2)

sammuga 10 min~L, kasu-
tades pardadiagnostikat
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Sisendandmed vastavus-

Nr vahendi jaoks Uhik Allikas Mirkused

59. | WLTP-pShine °C Sama Vidrtuste loetelu: parda-
mootori jahutusvede- diagnostika andmed, 1 Hz,
liku temperatuur sammuga 1 °C

60. | WLTP-pdhine gene- A Madalpingeline vool miidruse | Viirtuste loetelu: 1 Hz,
raatori vool (EL) 2017/1151 XXI lisa 6. | sammuga 0,1A, vilise

all-lisa 2. liite méadratluse mddteseadmega, mis on
kohaselt stinkroniseeritud veojous-
tendiga

61. | WLTP-pohine madal- A Mairuse (EL) 2017/1151 XXI | Viirtuste loetelu: 1 Hz,
pingeline akuvool lisa 6. all-lisa 2. liite méddrat- | sammuga 0,14, vilise

luse kohaselt modteseadmega, mis on
stinkroniseeritud veojdus-
tendiga

62. | WLTP-pohine arvu- — Nagu on médratletud URO Viartuste loetelu: Parda-
tatud koormus Euroopa Majanduskomisjoni | diagnostika andmed, moot-

eeskirja nr 83 11. lisas mine WLTP Kkatses, virs-
kendamine sammuga vihe-
malt 1 Hz (vdimalik
korgema sagedusega, eral-
dusteravus 1 %)

63. | Avaldatud kogu tsiikli | g CO,/km | Kdesoleva lisa punkti 3.2 Avaldatud vdartus NEDC
NEDC-pdhine CO,- kohaldamiseks katse jaoks. Kui sdidukil on
heide perioodiliselt regenereerivad

stisteemid, tuleb asjaoma-
seid vaartusi korrigeerida
teguriga Ki.

64. | NEDC-pohine kiirus km/h Nagu on médratletud URO Viirtuste loetelu: 1 Hz,
(teoreetiline) Euroopa Majanduskomisjoni | sammuga 0,1 km/h. Kui ei

eeskirja nr 83 4. lisa punktis | ole esitatud URO Euroopa

6 Majanduskomisjoni eeskirja
nr 83 4. lisa punktis 6
médratletud kiirusprofiili

65. | NEDC-pdhine kaik — Nagu on mddratletud URO | Vidrtuste loetelu: 1 Hz. Kui
(teoreetiline) Euroopa Majanduskomisjoni | ei ole esitatud URO

eeskirja nr 83 4. lisa punktis | Euroopa Majanduskomis-

6 joni eeskirja nr 83 4. lisa
punktis 6 médratletud
kiirusprofiili

66. | Soidukitiiipkonna Mairuse (EL) 2017/1151 XXI
tahis lisa punkt 5.0

67. | Taastamistegur K; — Mairuse (EL) 2017/1151 XXI | Kui soidukil puuduvad

lisa 6. all-lisa 1. liide

perioodilise regenereerimise
stisteemid, on selle védrtus
1. Kui séidukil on perioo-
dilise regenereerimise
siisteemid ja taastamisteguri
védrtust ei ole antud,
voetakse selle vdartuseks
1,05.

(*) Noutav on kas tavaline mootori poorlemiskiirus tithikdigul, suurendatud poorlemiskiirus tithikdigul ja suurim kasulik
poordemoment voi mootori poorlemiskiiruse, poordemomendi ja vdimsuse karakteristikute parved T1 (kdiguvahetuse

puhul).

(**) Kas rehvi moddtmed voi soiduki kiiruse ja poorlemiskiiruse jagatis (kdiguvahetuse puhul).




L 175/668 Euroopa Liidu Teataja 7.7.2017

3. NEDC-POHISE CO,-HEITE NING KUTUSEKULU MAARAMINE H- JA L-SOIDUKI PUHUL

3.1. NEDC-pdhise CO,-heite vordlusviirtuste, faasiomaste vidrtuste ja kiitusekulu midramine H- ja L-
sdiduki puhul

Tadbikinnitusasutus tagab, et WLTP interpolatsioonitiiiipkonda kuuluva H-séiduki ja, kui see on asjakohane, L-
soiduki NEDC-pdhine CO,-heite vordlusvdartus ning faasiomased véidrtused ja kiitusekulu méératakse punktide
3.1.2ja 3.1.3 jargi.

Kui H- ja L-sdiduki erinevus seisneb iiksnes lisavarustuses (st tookorras sdiduki mass, kere kuju ja sdidutakis-
tustegurid langevad kokku), miiratakse iiksnes H-sdiduki NEDC-pohine CO,-heite vordlusvaartus.

3.1.1.  Vastavusvahendi sisend- ja valjundandmed

3.1.1.1.  Vastavusvahendi tulemuste originaalaruanne

Tudbikinnitusasutus voi tehniline teenistus tagab, et vastavusvahendi sisendandmekogum on tiielik. Pérast
vastavusvahendiga modelleeritud katse 16petamist koostatakse tulemuste aruanne ja luuakse selle rdsi. Aruanne
sisaldab jargmisi alamfaile:

a) sisendandmed, nagu on kirjeldatud punktis 2.4;

b) modelleerimisega saadud viljundandmed;

) kokkuvdte, mis sisaldab jargmist:

i) soidukitiiiipkonna tahis;

i) tootja esitatud CO,-heite ja modelleerimisega leitud heite vahe (kogu tsiikli CO,-heide);

iii) mittekonfidentsiaalsed tehnilised andmed (kiituseliik, mootori voimsus, kdigukasti liik, turboiilelaadur).

3.1.1.2. Tiielik vastavusfail

Kui punkti 3.1.1.1 kohane tulemuste aruanne on valminud ja saanud endale risi, kasutab tiitibikinnitusasutus
voi, vajaduse korral mdiratud tehniline teenistus, asjakohaseid vastavusvahendi kisklusi ja saadab aruande
ajatempliga varustamiseks serverisse, kust saabub saatjale ajatempliga vastus (ja asjaomastele komisjoni talitus-
tele koopia), millele on lisatud juhuslik tdisarv vahemikus 1-99.

Luuakse tiielik vastavusfail koos ajatempliga vastusega ja punkti 3.1.1.1 kohase originaalaruandega. Taielikule
vastavusfailile luuakse rési. Faili siilitatakse titiibikinnitusasutuses kui direktiivi 2007/46/EU VIII lisa kohast
katsearuannet.

3.1.2. H-soiduki NEDC-pdhise CO ,-heite vordlusvddrtus

Kasutades punktis 2.4 osutatud sisendandmeid, tehakse vastavusvahendiga H-sdiduki modelleeritud NEDC
katse.

H-sdiduki NEDC-pohise CO,-heite vordlusvéirtus leitakse jargmiselt:

COyy = NEDC COych - Kin
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Siin
CO, on H-sdiduki NEDC-pdhise CO,-heite vordlusvaartus;
NEDC CO, ¢y on vastavusvahendiga modelleerimisel saadud H-sdiduki NEDC-pohine CO,-heide;

Ky on mdadruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 6. all-lisa 1. liites H-sdiduki jaoks kindlaks mairatud
suurus.

Lisaks H-sdiduki NEDC-pShise CO,-heite vordlusvairtusele leitakse vastavusvahendiga ka H-sdiduki faasio-
mased CO,-heited.

3.1.3. L-soiduki NEDC-péhise CO -heite vordlusvddrtus

Vajaduse korral modelleeritakse vastavusvahendiga L-sdiduki NEDC-pdhine katse, kasutades sisendandmetena
punktis 2.4 osutatud salvestatud andmeid.

L-sdiduki NEDC-pohise CO,-heite vordlusvairtus leitakse jargmiselt:
CO,1 = NEDC COy 1 - Kip

Siin

€O, on L-sdiduki NEDC-pohise CO,-heite vordlusvairtus;

NEDC CO,; on vastavusvahendiga modelleerimisel saadud L-sdiduki NEDC-pohine CO,-heide;

K;; on madruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 6. all-lisa 1. liites L-sdiduki jaoks kindlaks maaratud
suurus.

Lisaks L-sdiduki NEDC-pdhise CO,-heite vordlusvairtusele leitakse vastavusvahendiga ka L-sdiduki faasiomased
COy-heited.

3.1.4. Mittekomplektsete N1-kategooria sGidukite NEDC-péhise CO ,-heite vordlusvédrtus

Mittekomplektsete N1-kategooria sdidukite korral tehakse vastavusvahendiga esindava sdiduki RMgy, modellee-
ritud NEDC-pdhine katse, kasutades sisendandmetena punktis 2.4 osutatud salvestatud andmeid.

Rysy-s0iduki NEDC-pShise CO,-heite vordlusvddrtus leitakse jargmiselt:
CO; rmsy = NEDC CO; crvsv * Kirmsy

Siin

CO, pumsv on Rygy-sdiduki NEDC-pohise CO,-heite vordlusvaartus;

NEDC CO, sy on vastavusvahendiga modelleerimisel saadud Rygy-sdiduki NEDC-pShine CO,-heide;

K; rmsy on mddruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 6. all-lisa 1. liite kohaselt Ry y-sdiduki jaoks kindlaks
mdiratud vadrtus.



L 175/670 Euroopa Liidu Teataja 7.7.2017

3.2. H-, L- vdi Rygy-soiduki jaoks midratud NEDC-pdhise CO,-heite vordlusviirtuse tdlgendamine

Iga WLTP interpolatsioonitiiiipkonna ja, kui see on asjakohane, iga sdidutakistuse tabeli tiiiipkonna kohta
esitab tootja tuitibikinnitusasutusele kogu tsiikli NEDC-pdhise CO,-heite H-sdiduki ja, kui see on asjakohane,
L- vOi Rygy-soiduki jaoks. Tiiiibikinnitusasutus tagab, et H-sdiduki ja, kui see on asjakohane, L- vdi Rygy-
soiduki NEDC-pohise CO,-heite vordlusvddrtus médratakse punktide 3.1.2, 3.1.3 ja 3.1.4 jirgi ning asjaomase
soiduki vordlusvairtusi tdlgendatakse punktide 3.2.1-3.2.5 jargi. NEDC-pdhist CO,-heidet, mis on mdaratud
vastavalt nimetatud punktidele, kasutatakse jargmiselt:

a) H- ja L-sdiduki puhul punktis 4 sitestatud arvutustes;

b) RMSV-sdiduki puhul margitakse vastav vairtus asjaomasesse sdidutakistuse tabeli tiitipkonda kuuluvate
mittekomplektsete sdidukite titibikinnitustunnistusse ja vastavustunnistusse.

3.2.1. H-, L- vOi Ryy-s0iduki NEDC-pdhiseks CO,-heiteks vdetakse tootja esitatud védrtus, kui NEDC-pdhine CO,-
heite vordlusviirtus seda ei ileta rohkem kui 4 %. Vordlusvdartus voib iihegi piiranguta viiksem olla.

3.2.2. Kui NEDC-pdhine CO,-heitevordlusviartus iiletab tootja esitatud vddrtust rohkem kui 4 protsenti, vdib vord-
lusvddrtust kasutada alapunktides a ja b sitestatud eesmirkidel, kuid tootja voib ka taotleda, et sdidukiga
tehtaks tiiiibikinnitusasutuse jarelevalve all fiiiisiline katse vastavalt mééruse (EU) nr 6922008 XII lisas kirjel-
datud meetodile, vottes arvesse kiesoleva lisa punktis 2 kindlaksmédratud tdpsusi.

3.2.3. Kui punktis 3.2.2 osutatud fuiisilise mddtmise tulemus, mida on korrutatud teguriga K;, ei iileta tootja esitatud
vairtust rohkem kui 4 protsenti, kasutatakse tootja esitatud vairtust alapunktides a ja b sitestatud eesmirkidel.

3.2.4. Kui fiisilise mddtmise tulemus, mida on korrutatud teguriga K, iiletab tootja esitatud védrtust rohkem kui 4
protsenti, tehakse sama soidukiga veel itks mo6tmine ja tulemus korrutatakse teguriga K;. Kui kdnealuse kahe
mddtmise keskmine ei iileta tootja esitatud vaartust rohkem kui 4 protsenti, kasutatakse tootja esitatud vaartust
alapunktides a ja b sdtestatud eesmirkidel.

3.2.5. Kui punktis 3.2.4 osutatud kahe modtmise keskmine iletab tootja esitatud vaartust rohkem kui 4 protsenti,
tehakse kolmas modtmine ja tulemused korrutatakse teguriga K;. Kolme modtmise keskmist kasutatakse
alapunktides a ja b sitestatud eesmarkidel.

3.2.6. Kui punktis 3.1.1.2 osutatud juhuslik tdisarv langeb vahemikku 90-99, valitakse s6iduk iihe fiiiisilise mdotmise
tegemiseks vastavalt médruse (EU) nr 692/2008 XII lisas kirjeldatud menetlusele, vdttes arvesse kdesoleva lisa
punktis 2 kindlaksmidratud tdpsusi. Katse tulemused vormistatakse vastavalt direktiivi 2007/46/EU VIII lisale.

Kui kahe soiduki (H- ja L-) vOi Rygy-sdiduki NEDC-pdhine CO,-heide miiratakse vastavalt punktile 3.2.1,
valitakse fuiisiliseks modtmiseks jargmine sdiduki konfiguratsioon:

a) L-sdiduk, kui juhuslikult valitud number on vahemikus 90-94;

b) H-sdiduk, kui juhuslikult valitud number on vahemikus 95-99;

¢) Rysy-soiduk, kui juhuslikult valitud number on vahemikus 90-99.
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Kui NEDC-pdhine CO,-heide médratakse punkti 3.2.1 kohaselt vaid tihe interpolatsioonitiiiipkonda kuuluva H-
voi L-sdiduki puhul, valitakse selline sdiduk iiheks fiiiisiliseks mdotmiseks, kui juhuslikult valitud number on
vahemikus 90-99.

Kui NEDC-pdhist CO,-heidet ei mairata punkti 3.2.1 kohaselt, kuid fiiiisiline katse tehakse H-, L- v3i Rygy-
soidukiga, juhuslikku arvu arvesse ei voeta.

3.2.7. Olenemata punktist 3.2.6 nduab tiiibikinnitusasutus, vajaduse korral tehnilise teenistuse ettepanekul, et kui
NEDC-pohine CO,-heide maddratakse vastavalt punktile 3.2.1, tuleb teha séidukile iiks fitisiline mé6tmine, kui
nende soltumatute teadmiste alusel on pohjendatud arvamus, et esitatud NEDC-pdhine CO,-heide on liiga
viike moddetud NEDC-pShise CO,-heitega vorreldes. Katse tulemused vormistatakse vastavalt direktiivi
2007/46/EU VIII lisale.

3.2.8. Kui tehakse fiitisiline katse vastavalt punktile 3.2.6 v6i 3.2.7, salvestab tiiiibikinnitusasutus iga WLTP interpo-
latsioonitiiiipkonna, vai kui see on asjakohane, iga sdidutakistuse tabeli tiiiipkonna jaoks moddetud vaartuse ja
tootja esitatud vddrtuse vahelise suhtelise hilbe De jargmiselt:

_ RTr—DV

D
¢ DV

Siin

RTr on juhusliku katse tulemus, mis on korrutatud teguriga K;;

DV on tootja esitatud vaartus.

Hilbetegur De arvutatakse kolme kiimnendkoha tdpsusega ning madrgitakse tiiiibikinnitustunnistusse ja vasta-
vustunnistusse.

Kui tiiiibikinnitusasutus leiab, et fiisilise katse tulemused ei kinnita tootja esitatud sisendandmeid, eelkdige
punkti 2.4 tabeli 1 punktides 20, 22 ja 44 osutatud andmeid, vdetakse kontrolltegur vordseks 1-ga ning
mirgitakse tiibikinnitustunnistusse ja vastavustunnistusse. Kui sisendandmed leiavad kinnitust vo6i kui sisen-
dandmete viga ei ole tootja kasuks, vdetakse kontrolltegur vordseks 0-ga.

3.3. NEDC-pohise faasiomase CO,-heite ning kiitusekulu arvutamine H-, L- ja Rygy-s6iduki puhul

Taabikinnitusasutus voi, kui see on asjakohane, tehniline teenistus mairab H- ja L- v6i RMSV-sdiduki faasio-
mase NEDC-pohise heite ja kiitusekulu punktide 3.3.1-3.3.3 jdrgi.

3.3.1 H-sgiduki NEDC-péhise faasiomase CO,-heite arvutamine
H-sdiduki faasiomane NEDC-pdhine heide arvutatakse jargmiselt:
NEDC €O, = NEDC €Oy ppi. - CO AR

Siin

p on NEDC faas: kas UDC (linnasdit) voi EUDC (linnaviline sdit);

NEDC €O,y on H-soiduki punktis 3.1.2 osutatud vastavusvahendiga modelleeritud faasiomane NEDC-
pohine CO,-heide faasis p voi fuiisiliselt mdddetud heide, millele on viidatud punktis 3.2.2;
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NEDC CO,,}; on H-sdiduki faasiomane NEDC-pdhine heide faasis p [g CO,/km];

COy ArH on H-sdiduki parandustegur, mis arvutatakse kui vastavalt punktile 3.2 mdddetud NEDC-
pohise CO,-heite ja vastavalt punktile 3.1.2 modelleeritud NEDC katse tulemuse jagatis.

3.3.2.  NEDC-péhise faasiomase CO,-heite arvutamine L-sdiduki puhul
L-soiduki faasiomane NEDC-pohine heide arvutatakse jargmiselt:
NEDC €O, = NEDC COyp 1 - COy apL

Siin

p on NEDC faas: kas UDC (linnasdit) voi EUDC (linnaviline sdit);

NEDC CO,,; . on L-sdiduki punktis 3.1.3 osutatud vastavusvahendiga modelleeritud faasiomane NEDC-
pohine CO,-heide faasis p voi fiisiliselt moddetud heide, millele on viidatud punktis 3.2.2;

NEDC CO,,,; on L-sdiduki faasiomane NEDC-pdhine heide faasis p [g CO,/km];

CO, AFL on L-sdiduki parandustegur, mis arvutatakse kui vastavalt punktile 3.2 modddetud NEDC-
pohise CO,-heite ja vastavalt punktile 3.1.3 modelleeritud NEDC-pdhise katse tulemuse jaga-
tis.

3.3.3. NEDC-péhise faasiomase CO,-heite arvutamine RMSV-sgiduki puhul
RMSV-sdiduki faasiomane NEDC-pdhine heide arvutatakse jargmiselt:
NEDC €O,z = NEDC €Oy pp. - CO3 AR R

Siin

P on NEDC faas: kas UDC (linnasdit) voi EUDC (linnaviline sdit);

NEDC CO, g on RMSV-sdiduki punktis 3.1.3 osutatud vastavusvahendiga modelleeritud faasiomane NEDC-
pohine CO,-heide faasis p vdi fitisiliselt mdddetud heide, millele on viidatud punktis 3.2.2;

NEDC €O, on RMSV-sdiduki faasiomane NEDC-pdhine heide faasis p [g CO,/km];

CO, ARR on RMSV-sdiduki parandustegur, mis arvutatakse kui vastavalt punktile 3.2 mdddetud NEDC-
pohise CO,-heite ja vastavalt punktile 3.1.3 modelleeritud NEDC katse tulemuse jagatis.

3.3.4. H-, L- ja Rygy-soiduki NEDC-péhise kiitusekulu arvutamine
3.3.4.1. Kogu tsitkli NEDC-pdhise kiitusekulu arvutamine

H- ja kui see on asjakohane, L- ja Rygy-sdiduki kogu tsiikli kiitusekulu arvutamiseks kasutatakse kogu tsiikli
NEDC-pdhist CO,-heidet, mis on mairatud vastavalt punktile 3.2 ja vastavalt madruse (EU) nr 692/2008 XII
lisa nduetele ja valemitele. Muude kiitusekulu arvutamisel oluliste saasteainete (siisivesinikud, vingugaas) heide
voetakse vordseks 0-ga (0 g/km).
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3.3.4.2. Faasiomase NEDC-pohise kiitusekulu arvutamine

H- ja kui see on asjakohane, L- vOi Rygy-soiduki faasiomase kiitusekulu arvutamiseks kasutatakse faasiomast
NEDC-pdhist CO,-heidet, mis on mairatud vastavalt punktile 3.3 ja vastavalt madruse (EU) nr 692/2008 XII
lisa nduetele ja valemitele. Muude kiitusekulu arvutamisel oluliste saasteainete (siisivesinikud, vingugaas) heide
voetakse vordseks 0-ga (0 g/km).

4. UKSIKU KOMPLEKTEERITUD N1-KATEGOORIA SOIDUKI NEDC-POHISE CO,-HEITE JA KUTUSEKULU ARVUTAMINE

Tootja arvutab tiksiku viikese tarbesdiduki faasiomase ja kogu tsiikli NEDC-pdhise CO,-heite ja kiitusekulu
vastavalt punktidele 4.1-4.3 ning mirgib need vddrtused vastavustunnistusse.

Umardamise juhised on esitatud mairuse (EL) 2017/1151 XXI lisa 7. all-lisa punktis 1.3.

4.1. H-sdidukil pohineva WLTP interpolatsioonitiiiipkonna NEDC-pohise CO,-heite ja kiitusekulu
méidramine

Kui WLTP interpolatsioonitiiiipkonna CO,-heide mairatakse tiksnes H-sdiduki alusel vastavalt mdiruse (EL)
2017/1151 XXI lisa 6. all-lisa punktile 1.2.3.1 v6i mittekomplektse sdiduki puhul, margitakse vastava tiiiip-
konna sdiduki voi vastava aluseks voetud sdiduki vastavustunnistusele selline NEDC-pohine CO,-heide, mis on
madratud kdesoleva lisa punkti 3.2 kohaselt ja kantud konealuse H-sdiduki titiibikinnitustunnistusele. NEDC-
pohine kiitusekulu méaratakse kdesoleva lisa punkti 3.3.4 jirgi ja kantakse H-soiduki tutibikinnitustunnistusele.

4.2. L- ja H-sdidukil pohineva WLTP interpolatsioonitiiiipkonna NEDC-pdhise CO,-heite ja kiitusekulu
midramine
4.2.1. Uksiksoiduki sdidutakistuse arvutamine

4.2.1.1. Asjaomase sdiduki mass
Uksiksaiduki NEDC-pdhine vordlusmass RM,, ;4 méératakse jargmiselt:
RM, g = (MROjpg — 75 + 100)[kg]

Siin MRO;,,; on tookorras sdiduki mass, nagu see on mdaratletud komisjoni maaruse (EL) nr 510/2011 artikli 3
punktis g tiksiksdiduki jaoks.

Uksiksdiduki NEDC-phise CO,-heite arvutamisel kasutatav mass on inerts, nagu see on esitatud URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a lisa tabelis 3, ja see on vordvidrne vordlusmassiga, mis on médratud
vastavalt konealusele punktile ja mida tahistatakse TM,, ;4.

4.2.1.2.  Uksiksaiduki veeretakistus

Rehvide veeretakistust, mis leitakse mddruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 7. all-lisa punkti 3.2.3.2.2.2 kohaselt,
kasutatakse iiksiksdiduki NEDC-pdhise CO,-heite arvutamiseks interpoleerimise teel.

4.2.1.3. Uksiksdiduki Shutakistus

Uksiksdiduki Shutakistuse arvutamisel voetakse arvesse iiksiksdiduki oShutakistuse ja L-sdiduki dhutakistuse
erinevust, mis tuleneb kere kuju erinevusest (m?):

A[Cd ’ Af]ind—L,n
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Siin
C; on ohutakistustegur;
Ar on soiduki lauppind (m?).
Tudbikinnitusasutus voi, kui see on asjakohane, tehniline teenistus kontrollib, kas maaruse (EL) 2017/1151 XXI
lisa 7. all-lisa punktis 3.2.3.2.2.3 osutatud tuuletunnel on nduetekohane, nii et sellega on voimalik tipselt
médrata suurus A (C_d x A_f), kui sdiduki kere erineb L- ja H-sdiduki kerest. Kui tuuletunnel ei ole selle ndude
kohane, kasutatakse iiksiksdiduki korral H-sdiduki nditajat A [Cq < Ag],_; , Kui L- ja H-sdiduki kered on
tthesuguse kujuga, vdetakse interpoleerimisel suurus '
A [Cy - Arlf vordseks 0-ga.

4.2.1.4.  WLTP interpoleerimistiiipkonna tiksiksdiduki sdidutakistuse arvutamine.

H- ja L-katsesoiduki sdidutakistustegureid Fy ,, Fy , ja F, ,, mis on méddratud punkti 2.3.8 kohaselt, tahistatakse
vastavalt Fo, 1, Fiop ja Foq ning Fopp, Fiopja Faqpe

Uksiksaiduki sdidutakistustegurite foing finind ja foning arvutamiseks kasutatakse jargmisi valemeid:

(valem 1)

(TMn,H “RR, g — TMn,ind : RRn,ind)

ind = Fonn — AFogy *
fOn,md onH On (TMn,H B RRn,H — TMn,L : RRn,L)

Siin

A fon = Fonn — Fony

voi, kui (TMy 4 - RRyp — TMy 1 * RR,, ) = Okasutatakse valemit 2:

(valem 2)
Sonind = Fonn — AFon
fln,ind = Fl",H
(A[Cd X Af]LHn - A[Cd X Af]ind n)
od = Fanp — AFyy - : ’
on,md 2n,H 2n (A[Cd % Af}LH,n)
Siin

AFyn = Fon — FonL

voi, kui A[Cq x Ag], 1y = 0, kasutatakse valemit 3:

(valem 3)

fonind = Fanp — AFyy
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4.2.1.5. Tsukli energiatarbe arvutamine

NEDC-pohise tsiikli energiatarve E,, ja koikide WLTP interpolatsioonitiiiipkonna {iksiksdidukite puhul kasu-
tatavate tsiikli faaside energiatarbed Ey arvutatakse maaruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 7. all-lisa punktis 5
sdtestatud viisil, kasutades jirgmisi séid};takistustegurite ja massi komplekte k:

k =1: Fy =Fonr, Fi = Finp, F2 = Fanp, m=TM,
(katsesdiduk L)

k =2: Fo =Fonn, F1 = Finn, F2 = Fay, m = TMu
(katsesdiduk H)

k =3: Fo = fonind, F1 = Fintt, F2 = fonind, M = TMy 4
(WLTP interpolatsioonitiiiipkonna iiksiksdiduk)

Kui kasutatakse URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a lisa tabelis 3 sitestatud veojoustendi
tegureid, tehakse arvutus jargmiste valemitega:

=F II\/In.H - IMn ind
n,i AF,, + ——————
fO ,md On,H Oon Mn‘ Mn‘L

= ™ H ™ Jind
fl”vi"d Fl"vH AFy, - 7”\/;,1 H — H\/Innl;

= Il\/In.H IMn ind
on,md 2nH 2n TM,L Mn?L

4.2.1.6.  Soidutakistuse tabeli tiiipkonda esindava sdiduki NEDC-pohine sdidutakistus

Esindava sdiduki NEDC-pdhine sdidutakistus arvutatakse esindava sdiduki WLTP-pShisest asjaomasest suurusest

punkti 2.3.8.2.1 alapunkti b kohaselt ning iiksiksdiduki NEDC-pdhine soidutakistus arvutatakse jargmiste
valemite jargi:

a) iiksiksoiduki soidutakistustegur Fy, ;4 leitakse jargmiselt:

Max| (0,05 - Four + 0,95 - (FOnR RMuini | RRiw = RR, g o) RM, ind) ;
: " RMyx 1000 ’

RM, i RRyy — RR
(0,2~FOH,R+0,8-(F%,R- pnd | d r-9,81~RMn7md)))

FOn,ind =

RM,, & 1000

Siin

Foor  on R-soiduki konstantne soidutakistustegur [N];

RM, ;g on iiksiksdiduki vordlusmass;
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RM, r on R-sdiduki vrdlusmass;

RR;,y on iiksiksdiduki rehvi veeretakistus [kg/tonn];

RRp  on R-sdiduki rehvi veeretakistus [kg/tonn];

b) tksiksdiduki sdidutakistustegur F,,,ind leitakse jargmiselt:

Ar; Ar;
Foyping = Max( (o,os Faug + 0,95 - Faug - [{f"""'); <o,z Fang + 0,8 - Fyug - Aff"’)>
.R .R

Siin
Fy,r on R-soiduki teist jarku soidutakistustegur [N/(km/h)2];
Aging on iiksiksdiduki lauppind [m?];
Agg  on R-sdiduki lauppind [m?];
¢) iiksiksdiduki sdidutakistustegur f, ; 4 vOetakse vordseks 0-ga.

4.2.1.7.  Uksiksdiduki NEDC-p&hise CO,-heite arvutamine interpoleerimise teel

WLTP interpolatsioonitiitipkonna tiksiksdiduki NEDC tsiikli faasi p osa CO, kogumassis arvutatakse jargmiselt:

Elp,n - E17p~n

Mco,-indpn = Mco,~Lpa + ( ) * (Mco,~H,pn = Mco,~Lpn)

EZ«,pm - E17p~n

WLTP interpolatsioonitiiiipkonna iiksiksdiduki CO,-heide Mco, _indn [g/km] arvutatakse jargmiselt:

EE,n - El,n

m) * (Mco,-Hn — Mco,—Ln)

Mco,—indn = Mco,-L,n + (

Suurused Ey o, By o0 B3 ja By, By, Eg ) on madratletud punktis 4.2.1.5.

4.2.1.8.  Uksiksdiduki NEDC-pohise kiitusekulu arvutamine interpoleerimise teel

WLTP interpolatsioonitiiiipkonna iiksiksdiduki NEDC-pdhise tsiikli faasi p osa kiitusekulus [I/100 km] arvuta-
takse jargmiselt:

E3-P,n - El,p,n

Fcp‘n = FCL,p,n + ( ) : (FCH,p,n - FCLﬁpﬁn)

EZ-,p,n - El,p,n

WLTP interpolatsioonitiiiipkonna tiksiksdiduki kogu tsiikli kiitusekulu [I/100 km] arvutatakse jargmiselt:

Eln - ELn

- (FCyn — FC
E2.n_E1.n> ( fin L,n)

FCindJn = FCL,n + <

Suurused Ey o, By Bz ja By, By, Eg on médratletud punktis 4.2.1.5.
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4.3. Uksiku mittekomplektse N1-kategooria sdiduki NEDC-pohise CO,-heite ja kiitusekulu arvutamine
Esindava RMSV-sdiduki punkti 3.2 kohaselt méddratud NEDC-pohine CO,-heide ja kiitusekulu ning vastavad
faasiomased vairtused punkti 3.3 kohaselt omistatakse esindava sdiduki séidutakistuse tabeli tiitipkonda
kuuluvatele mittekomplektsetele sdidukitele.
5. ANDMETE SALVESTAMINE

Tudbikinnitusasutus voi volitatud tehniline teenistus tagab, et salvestatakse jargmine teave:

a) punktis 3.1.1 osutatud tdielikku vastavusfaili siilitatakse kui direktiivi 2007/46/EU VIII lisa kohast katsea-
ruannet;

b) mdéiruse (EL) 2017/1151 I lisa 4. liites satestatud tiiiibikinnitustunnistuse addendum’i liite kohaselt margi-
takse tatibikinnitustunnistusse kaesoleva lisa punktis 3.2 osutatud NEDC-pohise CO,-heite fuisiliselt
moddetud vidrtused;

¢) hilbetegur De ja kontrolltegur (kui need on olemas), mis on médratud vastavalt kdesoleva lisa punktile
3.2.8, mirgitakse mairuse (EL) 2017/1151 I lisa 4. liites satestatud tutibikinnitustunnistuse addendum’i liite
kohaselt tiiiibikinnitustunnistusse, ning direktiivi 2007/46/EU IX lisas sitestatud vastavustunnistuse
kandesse 49.1;

d) mairuse (EL) 2017/1151 I lisa 4. liites sitestatud taiibikinnitustunnistuse addendum’i liite kohaselt margi-
takse titibikinnitustunnistusse kdesoleva lisa punkti 3.3 kohaselt médiratud NEDC-pohised faasiomased CO,-
heited ning faasiomased ja kogu tsiikli kiitusekulud;

e) NEDC-pdhine CO,-heide (iga faasi ja kogu tsiikli kohta) ning kiitusekulud (iga faasi ja kogu tsiikli kohta),
mis on médratud kdesoleva lisa punkti 4.2 jirgi, mirgitakse direktiivi 2007/46/EU IX lisas sitestatud
vastavustunnistuse kandesse 49.1.
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ITLISA

Rakendusmdiruse (EL) nr 293/2012 Ilisa muudetakse jargmiselt.

1) Rida kirjega ,CO,-eriheide (g/km)“ asendatakse jargmisega:

,NEDC-pdhine CO,-eriheide (g/km) Punkt 49.1 VII lisa punkt 3

2) Jaetakse vilja jirgmine rida:

,Uuenduslik tehnoloogia v6i uuendus- | Punkt 49.3 VII lisa punkt 4
like  tehnoloogiate  rithm  ning
CO,-heite vdhenemine, mis saavuta-
takse tinu konealusele tehnoloogiale

3) Lisatakse jargmised read:

,NEDC-pohine CO,-eriheide (g/km) Punkt 49.4 Ei kohaldata

Okoinnovatsioonilahendusega Punkt 49.3.2.1 VII lisa punkt 4

saavutatud NEDC-pdhise CO,-heite

koguvdhenemine

Okoinnovatsioonilahendusega Punkt 49.3.2.2

saavutatav  WLTP-pohise CO,-heite

koguvahenemine

WLTP-pohine katsemass Punkt 47.1.1 Ei kohaldata

Hilbetegur De Punkt 49.1 Miidruse (EL) 2017/1151 I lisa 4. liites
sitestatud  tuubikinnitustunnistuse adden-
dum’i liide

Kontrolltegur (,1 “ vdi ,0 ) Punkt 49.1 Miidruse (EL) 2017/1151 1 lisa 4. liites
satestatud  tiiiibikinnitustunnistuse  adden-
dum’i liide

Soidukitiitipkonna tahis Mairuse (EL) 20171151 XXI lisa punkt
5.0
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