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KOMISJONI DELEGEERITUD MAARUS (EL) 201 7/65 5,
19. detsember 2016,

millega tiiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu miirust (EL) 2016/1628 seoses viljaspool
teid kasutatavatele liikurmasinatele paigaldatud kasutusel olevate sisepdlemismootorite gaasiliste
saasteainete heite seirega

(EMPs kohaldatav tekst)

EUROOPA KOMISJON,
vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 14. septembri 2016. aasta madrust (EL) 2016/1628, mis késitleb
viljaspool teid kasutatavate lilkurmasinate sisepdlemismootorite gaasiliste saasteainete ja tahkete osakeste heite piirnorme
ja tiiiibikinnitusega seotud nodudeid, millega muudetakse méaruseid (EL) nr 1024/2012 ja (EL) nr 167/2013 ning
muudetakse direktiivi 97/68/EU (') ja tunnistatakse see kehtetuks, eriti selle artikli 19 1iget 2,

ning arvestades jargmist:

(1)  Mairuse (EL) 2016/1628 artiklis 19 on sitestatud, et gaasiliste saasteainete heidet jélgitakse viljaspool teid
kasutatavatele lilkurmasinatele paigaldatud kasutusel olevaid mootoreid tavalise tootsiikli viltel katsetades.

(2)  Artiklis 19 ette nihtud seire tagamiseks on vaja vastu votta mootorite valiku, katsemenetluste ja -tulemuste
esitamise iiksikasjalik kord.

(3)  Viiketootjate ja piiratud arvul mootoritiiiipe vdi mootoritiiiipkondi tootvate valmistajate halduskoormuse
vihendamiseks on vaja piirata mootorite arvu, mida kdnealused tootjad peavad katsetama selleks, et jilgida nende
heidet tegelikus kasutuses.

(4)  Et tagada kdesoleva midruse iihtne kohaldamine, ei tohiks tootjalt nduda kasutusel olevate mootorite seire
katsetulemuste esitamist, kui ta suudab tdendada, et mootoreid ei ole paigaldatud viljaspool teid kasutatavatele
liikurmasinatele voi et tal ei olnud katse labiviimiseks juurdepédsu kasutuses olevale mootorile.

(5)  Selleks et viljaspool teid kasutatavate liikkurmasinate kasutusel olevate mootorite seire korda veelgi paremini
muude ELi digusaktide ja rahvusvaheliste standarditega ihtlustada, tuleks see kord viia vastavusse raskeveokite
kasutusel olevate mootorite (EURO VI) nduetele vastavuse kontrolli ja URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja
nr 96 nduetega.

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA MAARUSE:

Artikkel 1
Reguleerimisese

Kiesoleva médrusega kehtestatakse mootorite valiku, katsemenetluste ja -tulemuste esitamise iiksikasjalik kord seoses
viljaspool teid kasutatavatele liikurmasinatele paigaldatud kasutusel olevate sisepdlemismootorite gaasiliste saasteainete
heite seirega, mida teostatakse mobiilsete heitemddtmissiisteemide abil.

() ELTL 252, 16.9.2016, 1k 53.
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Artikkel 2
Kohaldamisala

1. Kdéesolevat mdairust kohaldatakse jirgmiste véljaspool teid kasutatavatele litkurmasinatele paigaldatud selliste
kasutusel olevate mootorite kategooriate suhtes, mis kuuluvad heite piirnormide V etappi:

a) NRE-v-5;
b) NRE-v-6.
2. Kdiesolevat maarust kohaldatakse mootori tootja suhtes.

Kiesolevat madrust ei kohaldata algseadme valmistaja suhtes.

3. Kdéesolevat mairust ei kohaldata, kui tootja tdendab tiiiibikinnitusasutusele, et tal ei ole juurdepdidsu iihelegi
viljaspool teid kasutatavale liikurmasinale paigaldatud mootorile kasutusel olevate mootorite seire eesmargil.

Artikkel 3
Kasutusel olevate mootorite heiteseire kord ja nduded

Médruse (EL) 2016/1628 artikli 19 1dikes 1 nimetatud kasutusel olevate mootorite gaasiliste saasteainete heidet tuleb
jalgida kdesoleva mairuse lisa kohaselt.

Artikkel 4
Joustumine

Kéesolev madrus joustub kahekiimnendal pdeval parast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Kiesolev mddrus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav koikides liikmesriikides.

Briissel, 19. detsember 2016

Komisjoni nimel
president
Jean-Claude JUNCKER
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LISA

1. Kasutusaegse seire iildnduded

1.1. Kiesoleva lisa kohaldamisel tihendab ,viljaspool teid kasutatavate liikurmasinate kategooria® sama
tildfunktsiooni (samu iildfunktsioone) tiitvate viljaspool teid kasutatavate liikkurmasinate rithma.

1.2. Tootjal peab olema kasutusaegsete seirekatsete labiviimiseks juurdepidds viljaspool teid kasutatavatele liikkurma-
sinatele paigaldatud mootoritele.

Kasutusaegsete seirekatsete ldbiviimisel kogub tootja heiteandmeid, mdddab heitgaasi parameetreid ning
salvestab tavalise tootsiikli valtel viljaspool teid kasutatavatele liikurmasinatele paigaldatud kasutusel oleva
mootori andmeid, kuni saavutatakse 2. liite punktis 2 sitestatud katse minimaalne kestus.

1.3. Mootorid, millel tehakse kasutusaegne seirekatse, peavad vastama jirgmistele tingimustele:

a) need peavad olema paigaldatud iihes viljaspool teid kasutatavate liikkurmasinate koige tiiiipilisemas
kategoorias valitud mootoritiiiibi v6i vajaduse korral mootoritiiiipkonna kohta;

b) need tuleb viia liidu turule;

¢) neil peab olema hooldusregister, millest selgub, et mootorit on nduetekohaselt hooldatud ja et hooldustood
on tehtud tootja soovituste jargi;

d) neil ei tohi olla vddrkasutuse marke (nt tlekoormus voi ebadige kiitus) vdi muid tegureid (nditeks
lubamatud muutmised), mis voivad mdojutada gaasiliste saasteainete heidet;

¢) need peavad olema kooskdlas ELi tiiiibikinnitusdokumentidega seoses mootorisse ja viljaspool teid
kasutatavasse litkurmasinasse paigaldatud heitekontrollisiisteemi(de) osadega.

1.4. Jargmised mootorid ei vasta kasutusaegse seirekatse tegemise nduetele ja tuleb valida teistsugune mootor:

a) mootorid ilma andmesideliideseta, mis voimaldab koguda vajalikke elektroonilise juhtarvuti (ECU) andmeid,
mida on tdpsustatud 7. liites;

b) mootorid, millel on puuduvate andmete vdi andmeprotokolliga elektrooniline juhtarvuti, mistéttu ei saa
vajalikke signaale selgelt kindlaks teha ja valideerida.

1.5. mootorid, mille puhul elektroonilise juhtarvuti andmete kogumine mdjutab viljaspool teid kasutatavate
liikurmasinate gaasiliste saasteainete heidet voi talitlust. Olenemata mairuse (EL) 2016/1628 artiklist 39
valitakse alternatiivne mootor vaid siis, kui tootja suudab titibikinnitusasutusele katkestusstrateegia puudumist
veenvalt tdendada.

2. Kasutusel olevate mootorite seire kava

2.1. Tootja peab esitama tiiibikinnitusasutusele, kes andis mootoritiiiibile vdi mootoritiiiipkonnale tiiiibikinnituse,
iithe kuu jooksul alates tiiiibikinnituse saanud mootoritiiiibi vi mootoritiiiipkonna tootmise algusest kasutusel
olevate mootorite seire algse kava.

2.2. Algne kava peab sisaldama alljargneva valimiseks kasutatud kriteeriume ja valiku pdhjendust:

a) kavaga hélmatud viljaspool teid kasutatavate litkurmasinate mootoritiitipkonnad v6i mootoritiiiibid ja

-kategooria(d);

b) loetelu kasutusaegseks seirekatseks vilja valitud konkreetse(te)st mootori(te)st ja viljaspool teid
kasutatavatest likkurmasinatest, kui need on juba kindlaks maaratud;

¢) valitud katsekava.

2.3. Tootjad peavad esitama thiibikinnitusasutusele kasutusel olevate mootorite seire uuendatud kava, kui
viljavalitud konkreetse(te) mootori(te) ja viljaspool teid kasutatavate litkurmasinate loetelu on tiiendatud voi
muudetud. Uuendatud kava peab sisaldama valikukriteeriumide pShjendust ja vajaduse korral varasema loetelu
muutmise pShjuseid.
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2.4. Tiibikinnitusasutus kiidab heaks algse(d) ja hiljem uuendatud kava(d) voi taotleb asjakohaste muudatuste
tegemist kahe kuu jooksul alates nende esitamisest ning tagab, et 16plik kava sisaldab kdige laiemat viljaspool
teid kasutatavate liikkurmasinate mootoritiiiipide ja -kategooriate valikut.

2.5. Tuubikinnitusasutus peab heaks kiitma iga algse vdi hiljem uuendatud seirekava enne selles kindlaks méaaratud
mootoritel ja viljaspool teid kasutatavatel liitkurmasinatel katsete tegemise alustamist.

2.6. Katsekava

Tootja valib iihe jargmistest katsekavadest kasutusaegseks seireks:

2.6.1.  Heite piisimisajal (EDP) pohinev katsekava

2.6.1.1. 9 mootori katsetamine, mille kogunenud kasutusaeg on alla 30 % heite piisimisajast. Katsetulemused tuleb
esitada tutibikinnitusasutusele 31. detsembriks 2022.

2.6.1.2. 9 mootori katsetamine, mille kogunenud kasutusaeg on iile 70 % heite piisimisajast. Katsetulemused tuleb
esitada tutibikinnitusasutusele 31. detsembriks 2024.

2.6.1.3. Kui tootja ei ole voimeline tditma punkti 2.6.1 kohast nduet seetdttu, et ndutava kogunenud kasutusajaga
mootorid ei ole kittesaadavad, ei liikka tuubikinnitusasutus punktis 2.6.2 esitatud nelja-aastasel perioodil
pohinevat katsekava muudatust tagasi. Mootoreid, mida on juba punkti 2.6.1 kohaselt katsetatud, voib
kasutada ka punkti 2.6.2 alusel.

2.6.2.  Nelja-aastasel perioodil pdhinev katsekava

9 mootori katsetamine aastas neljal jirjestikusel aastal. Katsearuanded tuleb esitada tiiiibikinnitusasutusele igal
aastal.

2.6.2.1. Esimese 9 mootori katsetulemused tuleb esitada 12 kuu jooksul pirast esimese mootori paigaldamist
viljaspool teid kasutatavale liitkurmasinale ja hiljemalt 18 kuud pérast tiiiibikinnituse saanud mootoritiiiibi voi
-tiiipkonna tootmise alustamist.

2.6.2.2. Kui tootja tdendab tiiiibikinnitusasutusele, et 18 kuu jooksul pirast tootmise alustamist ei ole ithtegi mootorit
tihelegi viljaspool teid kasutatavale litkurmasinale paigaldatud, esitatakse katsetulemused pédrast esimese
mootori paigaldamist titiibikinnitusasutusega kokkulepitud kuupieval.

2.6.2.3. Viiketootjad

Katsetatavate mootorite arvu tuleb viiketootjate puhul kohandada:
a) tootjad, kes toodavad ainult kahte mootoritiiipkonda, peavad aastas esitama kuue mootori katsetulemused;

b) tootjad, kes toodavad ithest mootoritiiiipkonnast ille 250 mootori aastas, peavad aastas esitama kolme
mootori katsetulemused;

c) tootjad, kes toodavad ithest mootoritiiiipkonnast 125-250 mootorit aastas, peavad aastas esitama kahe
mootori katsetulemused;

d) tootjad, kes toodavad iihest mootoritiiiipkonnast alla 125 mootori aastas, peavad aastas esitama iihe
mootori katsetulemused.

Tiiibikinnitusasutus kontrollib deklareeritud tootmiskoguseid.
2.6.3.  Tootja vdib teha rohkem katseid kui need, mis on kehtestatud punktides 2.6.1 ja 2.6.2 toodud katsekavades.

2.6.4.  Sama mootori mitmekordne katsetamine selleks, et esitada andmed punktide 2.6.1 ja 2.6.2 kohaste
jarjestikuste kogunenud kasutusaja etappide kohta, on lubatud, kuid mitte kohustuslik.
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3. Katsetingimused

Kasutusaegne seirekatse peab kajastama mootori t66d, kui see on paigaldatud viljaspool teid kasutatavale
litkurmasinale ja seda juhib tavaline kutseline kiitaja.

3.1. Kditaja

3.1.1.  Viljaspool teid kasutatava liikurmasina kiitaja, kes teostab kasutusaegset seirekatset, ei pea olema tavaline
kutseline kiitaja, kui kiitaja tdendab tiiiibikinnitusasutusele, et tal on kiillaldaselt oskusi ja piisav valjadpe.

3.1.2.  Tootja esitab tiiiibikinnitusasutusele iiksikasjalikud selgitused tavalise kiitaja oskuste ja viljadppe kohta ning
tdendab, et valitud kiitaja sobib kasutusaegse seirekatse labiviimiseks.

3.2. Viljaspool teid kasutatava liikurmasina kasutamine
3.2.1.  Katse teostatakse viljaspool teid kasutatava likkurmasina tiieliku (v8i) osalise tegeliku kasutamise ajal.
3.2.2.  Kui tootja tdendab tutibikinnitusasutusele, et punkti 3.2.1 ei ole vdimalik tdita, peab katsetootsiikkel vastama

nii palju kui vdimalik viljaspool teid kasutatava liikkurmasina tegelikule kasutamisele.
3.2.2.1. Tuupilise katsetootsiikli maarab tootja kokkuleppel tiiibikinnitusasutusega.

3.2.3.  Olenemata sellest, kas katse viiakse libi viljaspool teid kasutatava liikkurmasina tegeliku kasutamise voi
titipilise katsetootsiikli kdigus, kehtib jargmine:

a) katses tuleb hinnata suurema osa valitud kategooria(te)sse kuuluvate kasutuses olevate viljaspool teid
kasutatavate liikurmasinate tegelikku kasutamist;

b) ei tohi sisaldada ebaproportsionaalselt palju kditamist tithikaigul;

c) peab sisaldama piisavalt kiitamist koormatud olekus, et saavutada 2. liite punktis 2 esitatud katse
minimaalne kestus.

3.3. Umbritseva keskkonna tingimused

Katse viiakse 14bi jargmistele nduetele vastavatel timbritseva keskkonna tingimustel:
3.3.1.  atmosfidrirohk on 82,5 kPa vdi suurem;

3.3.2.  temperatuur on 266 K (-7 °C) vdi kérgem, kuid mitte iile temperatuuri, mis méaratakse jargmise valemi abil
konkreetse atmosfaarirohu korral:

T=-0,4514 x (101,3 - p,) + 311
kus:
— T on iimbritseva 8hu temperatuur (K);

— p, on atmosfddrirdhk (kPa).

3.4. Midrdedli, kiitus ja reagent

Mairdedli, kitus ja reagent (heitgaaside jdreltootlussiisteemide jaoks, mis kasutavad reagenti gaasiliste
saasteainete heite vihendamiseks) peavad vastama tootja spetsifikatsioonidele.

3.4.1.  Kutuseks on miiiigil olev kiitus voi delegeeritud médruse (EL) 2017/654 V lisas kirjeldatud etalonkiitus.

3.4.2.  Punkti 3.4 nouetele vastavuse tdendamiseks peab tootja votma proove ja siilitama neid 12 kuud vdi vihem,
kui tiiibikinnitusasutus on sellega ndus.

3.4.3.  Reagendi proovid ei tohi olla kiilmutatud.



13.4.2017 Euroopa Liidu Teataja L 102/339

3.5. Talitlustsiikkel

Talitlustsitkkel on aeg, mis kulus viljaspool teid kasutatava likkurmasina katkematuks tooks ja pidevaks
andmevdtuks kasutusaegse seirekatse ajal.

Kasutusaegne seirekatse tuleb ldbi viia iithekordse talitlustsiiklina, v.a punktis 4.2 toodud kombineeritud
andmevdtumeetodi alusel, kus mitu talitlustsiiklit on ithendatud iiheks kasutusaegseks seirekatseks.

4. Andmevotumeetodid
4.1. Pidev andmevott

Pidevat andmevottu kasutatakse siis, kui ks talitlustsitkkel on vdrdne 2. liite punktis 2 esitatud katse
minimaalse kestusega voi sellest pikem.

4.1.1.  Uhe vdi mitme ajutise signaalikao esinemise tttu vaib vilja jitta kuni kolme minuti andmed.

4.2. Kombineeritud andmevott
Alternatiivina punktile 4.1 vdib andmeid koguda mitme talitlustsiikli tulemuste kombineerimise teel.

42.1.  Kombineeritud andmevottu kasutatakse tiksnes siis, kui katsetingimused ei vdimalda piitidlusest hoolimata
saavutada 2. liite punktis 2 esitatud katse minimaalset kestust iihe talitlustsiikliga voi kui katsetamiseks vilja
valitud viljaspool teid kasutatavate liikurmasinate kategooriat (kategooriaid) kasutatakse mitmes erinevas
to0toimingus erineva(te) asjaomas(t)e tootsiikli(te)ga.

4.2.2.  Kombineeritud andmevdtu taotlemisel peavad olema tdidetud jirgmised lisanduded:
a) erinevad talitlustsiiklid saadakse sama viljaspool teid kasutatava liikurmasina ja mootori kasutamisega;
b) kombineeritud andmevott peab sisaldama kuni kolme talitlustsiiklit;

¢) iga kombineeritud andmevdtu talitlustsitkkel peab sisaldama vihemalt itht maanteevilise siirdekatsetsiikli
(NRTC) to6d;

d) kombineeritud andmevotu talitlustsiiklid tehakse ja jirjestatakse kronoloogiliselt;
e) andmeanaliiiis tehakse kogu kombineeritud andmevdtu suhtes;
f) maksimaalne aeg esimese ja teise talitlustsiikli vahel on 72 tundi;

g) kombineeritud andmevdttu ei kasutata, kui esineb 2. liite punktis 8 tdpsustatud mootoririke.

5. Elektroonilise juhtarvuti andmevoog

5.1. Elektrooniline juhtarvuti edastab andmevoo teabe modteseadmetesse voi PEMSi andmeregistraatorisse
kooskdlas 7. liites sitestatud nduetega.

5.2. Teabe nouetele vastavus

5.2.1.  Taibikinnitusasutus kontrollib kdikide elektroonilise juhtarvuti edastatud signaalide nduetele vastavust
kooskdlas 7. liite tabeliga 1 ning need peavad vastama tehnilisi ja {ildndudeid kisitleva komisjoni delegeeritud
médruse (EL) 2017/654 (") VI lisa punktis 5 sitestatud nduetele.

(") Komisjoni 19. detsembri 2016. aasta delegeeritud maarus (EL) 2017/6 54, millega tdiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu méirust
(EL) 2016/1628 viljaspool teid kasutatavate liikkurmasinate sisepdlemismootorite heite piirnormide ja tiiiibikinnitusega seotud tehniliste
ja tildnduete osas (vt kdesoleva Euroopa Liidu Teataja lk 1).
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5.2.2.  Tootjad kontrollivad 6. liites esitatud meetodi kohaselt elektroonilise juhtarvuti poéordemomendi signaali
nouetele vastavust viljaspool teid kasutatavatele lilkurmasinatele paigaldatud mootorite kasutusaegse seire ajal,
mida teostatakse mobiilse heitemddtmissiisteemi abil.

6. Katsemenetlused ning andmete eelto6tlemine ja valideerimine
6.1. Kasutusaegsed seirekatsed viiakse labi mobiilse heitemddtmissiisteemi (PEMS) abil 1. liite kohaselt.
6.2. Tootjad peavad jirgima 2. liites sitestatud katsemenetlust seoses viljaspool teid kasutatavatele liikurmasinatele

paigaldatud mootorite PEMSi abil teostatava kasutusaegse seirega.

6.3. Tootjad peavad jirgima 3. liites sitestatud menetlusi viljaspool teid kasutatavatele litkurmasinatele paigaldatud
mootorite PEMSi abil teostatavast kasutusaegsest seirest tulenevate andmete eelto6tlemiseks.

6.4. Tootjad peavad jirgima 4. liites stestatud menetlusi kehtivate sindmuste kindlaksmédramiseks viljaspool teid
kasutatavatele liitkurmasinatele paigaldatud mootorite PEMSi abil teostatava kasutusaegse seire ajal.

7. Katseandmete kittesaadavus

Andmeid ei tohi muuta ega katsest kustutada. Tootja peab siilitama koiki kogutud andmeid vdhemalt
10 aastat ning tegema need taotluse korral tuitibikinnitusasutusele ja komisjonile kittesaadavaks.

8. Arvutused

Tootjad peavad jirgima 5. liites sdtestatud menetlusi gaasiliste saasteainete heitearvutuste tegemiseks valjaspool
teid kasutatavatele litkurmasinatele paigaldatud mootorite kasutusaegsel seirel, mida teostatakse PEMSi abil.

9. Kinnitav katse

9.1. Tuubikinnitusasutused voivad teha kinnitava kasutusaegse seirekatse, et oleksid olemas sdltumatud
kasutusaegse seire moStmistulemused.

9.2. Kinnitav katse tuleb teostada punktis 2 nimetatud véljaspool teid kasutatavate likkurmasinate mootoritiiiip-

konna/-tiiibi ja kategooria(te)ga; asjaomasele viljaspool teid kasutatavale liikurmasinale paigaldatud
konkreetset mootorit katsetatakse kdesolevas maaruses sitestatud nduete kohaselt.

10. Aruandlusmenetlus
10.1.  Taubikinnitusasutused koostavad viljaspool teid kasutatavatele litkurmasinatele paigaldatud mootorite PEMSi
abil teostatava kasutusaegse seire katsearuande iga katsetatava mootori kohta. Katsearuandes tuleb ndidata

kasutusaegse seire toimingud ja tulemused ning see peab sisaldama vihemalt 8. liite andmekirjetes 1-11
ndutud teavet.

10.2. Mdddetud hetkeandmed ja arvutatud hetkeandmed

10.2.1.  Mdddetud hetkeandmeid ja arvutatud hetkeandmeid ei lisata katsearuandesse, kuid tootja hoiab need punktis 7
esitatud ajavahemiku jooksul alles ning teeb need Euroopa Komisjonile ja tiitibikinnitusasutusele taotluse
korral kittesaadavaks.

10.2.2. Mdddetud hetkeandmed ja arvutatud hetkeandmed peavad sisaldama vihemalt 8. liite andmekirjetes I-1
kuni [-2.20 ndutud teavet.

10.3. Avalikult kittesaadav teave

Miiruse (EL) 2016/1628 artikli 44 16ike 3 punkti b kohaldamisel peab tootja esitama eraldi aruande, mis
sisaldab jargmistes 8. liite andmekirjetes ndutud teavet: 1.1, 2.2, 2.4, 3.2, 6.3, 6.4.1, 6.10, punkt 9ja punkt 10.

Andmekirje 6.3 teave tuleb esitada piirkondlikul tasandil, esitades itksnes umbkaudse geograafilise asukoha.
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1. liide
Mobiilne heitemddtmissiisteem (PEMS)
1. PEMS sisaldab jargmisi modteseadmeid:
a) gaasianaliisaator 2. liite punkti 1 esimeses 1digus toodud gaasiliste saasteainete heite kontsentratsioonide
modtmiseks;
b) heitgaasivoolumdotur (EFM), mis pohineb keskmistava Pitot’ toru pohimdttel voi samavairsel pdhimdttel;
¢) andurid, millega moddetakse timbritseva Shu temperatuuri ja rohku;
d) muud modteseadmed, mis on ndutavad kasutusaegse seirekatse puhul;
PEMS sisaldab ka:
a) ilekandetoru eraldatud proovide edastamiseks proovivdtturist gaasianaliisaatoritesse ning ka proovivotturit;
b) andmeregistraatorit elektroonilisest juhtarvutist kogutud andmete salvestamiseks;
c) PEMS voib sisaldada GPSi.
2. Nouded moodteseadmetele
2.1.  Modteseadmed peavad vastama tehnilisi ja tildndudeid kisitleva delegeeritud médruse (EL) 2017/654 VI lisa
punktis 8.1 esitatud kalibreerimist ja talitluskontrolle kisitlevatele nouetele. Erilist tihelepanu pdoratakse
jargmistele toimingutele:
a) PEMSi vaakumi poole lekke kontrollimine vastavalt tehnilisi ja tildndudeid kasitleva delegeeritud maaruse
(EL) 2017/654 VI lisa punktile 8.1.8.7;
b) gaasianaliisaatori ndidu ning andmete ajakohastamise ja registreerimise kontrollimine vastavalt tehnilisi ja
ildndudeid kasitleva delegeeritud maaruse (EL) 2017/654 VI lisa punktile 8.1.6.
2.1.2. Mddteseadmed peavad vastama tehnilisi ja tildndudeid kisitleva delegeeritud médruse (EL) 2017/654 VI lisa
punktis 9.4 sitestatud spetsifikatsioonidele.
2.1.3. Mooteseadmete kalibreerimiseks kasutatavad analiiiitilised gaasid peavad vastama tehnilisi ja tildndudeid
kisitleva delegeeritud médruse (EL) 2017/654 VI lisa punktis 9.5.1 sitestatud nduetele.
2.2, Nouded iilekandetorule ja proovivdtturile
2.2.1.  Ulekandetoru peab vastama tehnilisi ja iildndudeid késitleva delegeeritud madruse (EL) 2017/654 VI lisa punktis
9.3.1.2 sitestatud nduetele.
2.2.2. Proovivdttur peab vastama tehnilisi ja tldndudeid kisitleva delegeeritud médruse (EL) 2017/654 VI lisa

punktis 9.3.1.1 sitestatud nduetele.
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2. liide

Katsemenetlus kasutusaegseks seireks PEMS-i abil

Katseparameetrid

Gaasiliste saasteainete heited, mida kasutusaegse seirekatse ajal mdddetakse ja registreeritakse, on jargmised:
stisinikkmonooksiid (CO), siisivesinike koguheide (HC) ja limmastikoksiidid (NO,). Lisaks mdddetakse 5. liites
kirjeldatud arvutuste tegemiseks siisinikdioksiidi (CO,) kogust.

Kasutusaegse seirekatse ajal moddetakse ja registreeritakse tabelis esitatud parameetreid.

Tabel
Katseparameetrid

Parameeter Uhik Allikas
HC kontsentratsioon (?) ppm Gaasianaliisaator
CO kontsentratsioon (?) ppm Gaasianaliisaator
NO, kontsentratsioon (?) ppm Gaasianaliisaator
CO, kontsentratsioon (') ppm Gaasianaliisaator
Heitgaasi massivooluhulk (?) kg/h Heitgaasivoolumddtur
Heitgaasi temperatuur K Heitgaasivoolumddtur voi mootori juhtplokk

voi andur

Umbritseva 8hu temperatuur (%) °K Andur
Umbritseva 8hu réhk kPa Andur
Suhteline niiskus % Andur
Mootori podrdemoment () Nm Elektrooniline juhtarvuti voi andur
Mootori poorlemissagedus p/min Elektrooniline juhtarvuti voi andur
Mootori kiitusevool gfs Elektrooniline juhtarvuti voi andur
Mootori jahutusvedeliku temperatuur °’K Elektrooniline juhtarvuti voi andur
Mootori sisselaskeShu temperatuur (%) °’K Elektrooniline juhtarvuti voi andur
Viljaspool teid kasutatavate liikkurmasinate laius- kraad GPS (valikuline)
Viljaspool teid kasutatavate litkurmasinate pikkus- kraad GPS (valikuline)

() Moddetud voi korrigeeritud niiskel alusel
() Kasutatakse heitgaasi massivooluhulga otsest mddtmist, vélja arvatud juhul, kui kehtib tiks jargmistest:
a) viljaspool teid kasutatavale litkurmasinale paigaldatud heitgaasisiisteem lahjendab heitgaasi dhuga heitgaasivoolumddturi
voimalikust paigalduskohast iilesvoolu. Sel juhul tuleb votta heitgaasiproov lahjenduspunktist iilesvoolu; voi
b) viljaspool teid kasutatavale liikurmasinale paigaldatud heitgaasisiisteem suunab osa heitgaasist véljaspool teid kasutatava
liikurmasina muusse ossa (nt soojendamiseks) heitgaasivoolumddturi voimalikust paigalduskohast iilesvoolu.
Sel juhul, kui tootja suudab tiiiibikinnitusasutusele esitada kindlaid tdendeid elektroonilise juhtarvutiga hinnatud kiituse mas-
sivooluhulga ja mootori katsestendil mdddetud kiituse massivooluhulga vahelise korrelatsiooni kohta, voib heitgaasivoolu-
mddturi vilja jdtta ja kasutada kaudset heitgaasi vooluhulga mootmist (kiituse ja sisselaskedhu vooluhulga véi kiituse voolu-
hulga ja siisinikubilansi pohjal).
(*) Kasutage iimbritseva dhu temperatuuri sensorit voi sisselaskedhu temperatuuri sensorit Sisselaskedhu temperatuuri anduri
kasutamine peab vastama punkti 5.1 teises 16igus sitestatud nduetele.
() Registreeritav véirtus on kas a) kasulik péordemoment voi b) kasulik poordemoment, mis arvutatakse mootori tegeliku osa-
momendi, hddrdemomendi ja momendi véirtuste pohjal vastavalt 7. liite punktis 2.1.1 sitestatud standarditele.
Kasuliku poordemomendi aluseks on mootori korrigeerimata kasulik poordemoment, mille puhul on arvesse vdetud ka hei-
tekatse jaoks paigaldatavaid seadmeid ja tarvikuid vastavalt tehnilisi ja tldndudeid kisitleva delegeeritud mairuse (EL)
2017654 VI lisa 2. liitele.
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2. Katse minimaalne kestus
Katse kestus, mis holmab kaiki talitlustsiikleid ja sisaldab iiksnes kehtivaid andmeid, peab olema piisavalt pikk, et
teha viie- kuni seitsmekordne NRTC jooksul tehtav t66 voi saavutada viie- kuni seitsmekordne CO, vordlusmass
kg/tsiikli kohta NRTC tsiiklis.

3. Viljaspool teid kasutatavate liikkurmasinate ettevalmistamine
Viljaspool teid kasutatavate liikurmasinate ettevalmistamine peab hdlmama vihemalt jargmist:

a) mootori kontroll: tuvastatud probleemid tuleb pirast nende lahendamist registreerida ja esitada tiitibikinnitusa-
sutusele;

b) vajaduse korral 8li, kiituse ja reagendi vahetamine;

¢) elektroonilise juhtarvuti andmevoo teabe kittesaadavuse tdendamine vastavalt 7. liite punktis 2 sitestatud
nouetele.

4. Mobiilse heitemdotmissiisteemi paigaldamine

4.1. Mobiilse heitemddtmissiisteemi paigaldamine ei tohi mojutada viljaspool teid kasutatavate liikurmasinate
gaasiliste saasteainete heidet ega talitlust.

Igal juhul tuleb paigaldamisel tiita kohalikke ohutuseeskirju ja kindlustusndudeid ning jargida mobiilse heitemdat-
missiisteemi, mdteseadmete, iilekandetoru ja proovivdtturi valmistaja juhiseid.

4.2, Elektritoide
Mobiilset heitemddtmissiisteemi varustab elektriga viline toiteallikas.

4.2.1. Kui tootja tdendab tiiiibikinnitusasutusele, et punkti 4.2 ei ole vdimalik tdita, voib kasutada allikat, mis saab katse
ajal energiat (otseselt voi kaudselt) mootorist.

4.2.2. Sel juhul ei tohi mobiilse heitemddtmissiisteemi tippvdimsustarve olla suurem kui 1 % mootori maksimum-
voimsusest ning tuleb votta tdiendavad meetmed aku liigse tithjenemise viltimiseks, kui mootor ei toota voi
tootab tithikdigul.

4.3. Mooteseadmed, v.a EFM
Nii palju kui véimalik tuleb mddteseadmed (v.a EFM) paigaldada kohta, kus on minimaalne (minimaalsed):

a) Umbritseva 6hu temperatuuri muutused;

b) {imbritseva rohu muutused;

¢) elektromagnetiline kiirgus;

d) mehaanilised $okid ja vibratsioon;

e) vilisdhus sisalduvad siisivesinikud — kui kasutatakse FID-analiisaatorit, mis kasutab timbritsevat dhku FID-
poleti dhuna.

4.4.  Heitgaasivoolumddtur (EFM)

Heitgaasivoolumddturi paigaldamine ei tohi suurendada vasturdhku iile tootja soovitatud vaartuse.

4.4.1. Heitgaasivoolumddtur paigaldatakse viljaspool teid kasutatava liikkurmasina summutitoru kiilge. Heitgaasivoo-
lumddturi andur paigutatakse kahe sirge toruldigu vahele, mille pikkus peab olema EFMi labimoddust vihemalt
kaks korda suurem (iiles- ja allavoolu).

4.4.2. Heitgaasivoolumddtur paigaldatakse pérast viljaspool teid kasutatava likkurmasina summutit, et vihendada

heitgaasi pulseerimise mdju mddtesignaalidele.
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4.5.

4.6.

4.7.

5.1.

5.2.

5.3.

5.4.

5.5.

6.1.

Ulekandetoru ja proovivottur

Ulekandetoru tuleb ithenduskohtades (proovivottur ja modteseadmete tagaosa) nduetekohaselt soojustada.

. Ulekandetoru pikkuse muutmisel tuleb kontrollida iilekandeaegu ja neid vajaduse korral korrigeerida.

. Ulekandetoru ja proovivttur paigaldatakse vastavalt tehnilisi ja iildndudeid késitleva delegeeritud méiruse (EL)

2017/654 VI lisa punkti 9.3 nduetele.

Andmeregistraator

Andmeregistraator ithendatakse mootori elektroonilise juhtarvutiga 7. liite tabelis 1 esitatud mootori parameetrite
ja vajaduse korral 7. liite tabelis 2 esitatud mootori parameetrite registreerimiseks.

GPS (vajaduse korral)

Antenn tuleks paigaldada voimalikult korgele, et voimalikud kasutuse ajal tekkivad takistused ei tekitaks hdireid.

Kasutusaegsele seirekatsele eelnevad menetlused
Umbritseva 8hu temperatuuri mddtmine

Umbritseva Shu temperatuuri mdddetakse katse alguses ja ka katse 18pus viljaspool teid kasutatavast
liikurmasinast mdistlikul kaugusel. Lubatud on kasutada CAN-signaali sisselaskedhu temperatuuri puhul (mootori
tajutav temperatuur).

Kui sisselaskedhu temperatuuri andurit kasutatakse @imbritseva dhu temperatuuri hindamiseks, peab registreeritud
timbritseva Ohu temperatuur olema sisselaskedhu temperatuur, mida on korrigeeritud tootja ette nihtud
timbritseva Ghu ja sisselaskedhu temperatuuri vahelise nominaalse nihkega.

Modteseadmete kdivitamine ja stabiliseerimine

Modteseadmed soojendatakse ja stabiliseeritakse vastavalt mddteseadme | mobiilse heitemddtmissiisteemi
valmistaja juhistele, kuni rdhud, temperatuurid ja vooluhulgad on saavutanud oma seadistuspunktid.

Ulekandetoru puhastamine ja soojendamine

Siisteemi saastumise valtimiseks tuleb iilekandetoru vastavalt iilekandetoru | mobiilse heitemdotmissiisteemi
valmistaja juhistele enne proovivétu algust puhastada.

Ulekandetoru kuumutatakse temperatuurini 190 °C (+/- 10 °C) enne katse alustamist, et viltida kiilmade kohtade
teket, mille tagajdrjel v6ib proov kondenseerunud siisivesinike tdttu saastuda.

Gaasianaliisaatorite kontrollimine ja kalibreerimine

Gaasianaliisaatorite nullpunkti ja modteulatuse kalibreerimine ja lineaarsuse kontroll tuleb teostada 1. liite
punktis 2.1.3 toodud analiiiitiliste gaasidega.

Heitgaasivoolum&dturi puhastamine

Heitgaasivoolumddturit tuleb puhastada réhuandurite thenduskohtade juures vastavalt mobiilse heitemd6tmis-
siisteemi voi heitgaasivoolumddturi valmistaja juhistele. Selle kdigus eemaldatakse survevoolikutest ning nendega
tihendatud labivoolutoru rdhumddteportidest kondensaadi ja diisliosakesed.

Kasutusaegse seirekatse andmete registreerimine
Enne kasutusaegset seirekatset

Gaasiliste saasteainete heiteproovide votmine, heitgaasi parameetrite mddtmine ning mootori ja Gimbritseva
keskkonna andmete registreerimine peavad algama enne mootori kéivitamist.
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6.2. Kasutusaegse seirekatse ajal

Gaasiliste saasteainete heiteproovide vOtmine, heitgaasi parameetrite mddtmine ning mootori ja imbritseva
keskkonna andmete registreerimine peavad jatkuma mootori kogu tavapirase tootamisaja jooksul.

Mootori vdib seisma jitta ja kiivitada, kuid gaasiliste saasteainete heiteproovide votmine, heitgaasi parameetrite

mddtmine ning mootori ja Gimbritseva keskkonna andmete registreerimine peavad jitkuma kogu kasutusaegse
seirekatse jooksul.

6.3.  Pirast kasutusaegset seirekatset

Kasutusaegse seirekatse 18ppedes jdetakse piisavalt aega, kuni moodub modteseadmete ja andmeregistraatori
reageerimisaeg. Mootori voib seisata enne vdi parast andmete registreerimise 16ppemist.

6.4. Kehtivad moddetud andmed gaasiliste saasteainete heitearvutuse jaoks

Kehtivad moddetud andmed gaasiliste saasteainete heitearvutuste jaoks tuleb mdédrata 4. liite kohaselt. Nende
arvutuste suhtes kohaldatakse punkti 6.4.2.

6.4.1. 4. liite punkti 2.2.2 kohasele pikaajalisele mittetootamissiindmusele jargneva stardifaasi kestuse kindlaksmai-

ramiseks moddetakse heitgaasi temperatuuri talitlustsiikli ajal 30 cm kaugusel NO, vdhendamiseks kasutatava
jareltootlussiisteemi viljalaskeavast.

6.4.2. Kilmkaivitusandmed

Moddetud gaasiliste saasteainete heiteandmed kiilmkaivituse ajal tuleb gaasiliste saasteainete heitearvutustest vilja
jatta.

Kehtivaid modddetud andmeid gaasiliste saasteainete heitearvutuste jaoks hakatakse hindama, kui mootori
jahutusvedeliku temperatuur touseb esimest korda tasemele 343 K (70 °C) voi kui mootori jahutusvedeliku

temperatuur stabiliseerub viieminutilise perioodi jooksul vahemikus +/— 2 K, soltuvalt sellest, kumb juhtub enne;
igal juhul algab see hiljemalt 20 minutit pdrast mootori kdivitamist.

7. Gaasianaliisaatorite kontrollimine
7.1.  Nullpunkti seadistuse perioodiline kontrollimine talitlustsiikli ajal

Kasutusaegse seirekatse ajal tuleb vihemalt iga kahe tunni jirel kontrollida gaasianaliisaatorite nullpunkti
seadistust.

7.2.  Nullpunkti seadistuse perioodiline korrigeerimine kasutusaegse seirekatse ajal

Punkti 7.1 kohaselt teostatud kontrollide kiigus saadud tulemusi v&ib kasutada nullitriivi korrigeerimiseks.

7.3.  Triivi kontrollimine parast katse teostamist

Triivi kontrollimine viiakse 1dbi tiksnes siis, kui nullvddrtuse triivi ei korrigeeritud kasutusaegse seirekatse ajal
vastavalt punktile 7.2.

7.3.1. Gaasianaliisaatoritel tuleb hiljemalt 30 minutit pirast kasutusaegse seirekatse 16ppemist seadistada nullpunkt ja
mddteulatus, et kontrollida nende triivi vorreldes katse-eelsete tulemustega.

7.3.2. Gaasianaliisaatorite nullpunkti seadistuse, modteulatuse ja lineaarsuse kontrollid tuleb teostada vastavalt
punktile 5.4.

8. Mootoririke

8.1. Kui rike esineb talitlustsiikli ajal ja pardadiagnostikasiisteem teavitab viljaspool teid kasutatava liikurmasina
kiitajat sellest selgelt visuaalse hoiatuse, testteate v6i muu indikaatori kaudu, tunnistatakse kasutusaegne
seirekatse kehtetuks.

8.2. Koik rikked tuleb korvaldada enne kasutusaegse seirekatse jatkamist.
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3. liide

Andmete eeltootlemine gaasiliste saasteainete heitearvutuste jaoks

1. Mbisted
1.2.  Kdesolevas liites kasutatakse jirgmiseid moisteid:

1.2.1. ,nullndit* — keskmine ndit koos miiraga nullgaasi puhul vihemalt 30 sekundi jooksul;

1.2.2. ,vordlusniit“ — keskmine niit koos miiraga vordlusgaasi puhul vihemalt 30 sekundi jooksul.

2. Korrigeerimine triivi suhtes
2.1.  Suurim lubatud triiv

Null- ja vordlusndidu triiv peab olema alla 2 % skaala maksimaalndidust kdige madalamas kasutatud
mddtepiirkonnas.

a) Kui triivi erinevus Kkatse-eelsete ja Kkatsejargsete tulemuste vahel on alla 2 %, siis vdib mdiratud
kontsentratsioone kasutada korrigeerimata voi voib neid korrigeerida triivi suhtes punkti 2.2 kohaselt.

b) Kui triivi erinevus katse-eelsete ja katsejirgsete tulemuste vahel on 2 % voi suurem, siis tuleb médratud
kontsentratsioone korrigeerida triivi suhtes punkti 2.2 kohaselt. Kui korrigeerimist ei tehta, tunnistatakse katse
kehtetuks.

2.2.  Korrigeerimine triivi suhtes

Triivi suhtes korrigeeritud kontsentratsioonivadirtus arvutatakse tehnilisi ja ildndudeid kisitleva delegeeritud
mdiruse (EL) 2017/654 VII lisa punktis 2.1 v6i 3.5 sitestatud nduete kohaselt.

Erinevus pidurdamisega seotud gaasiliste saasteainete korrigeerimata ja korrigeeritud heite vairtuste vahel peab
jadma vahemikku + 6 % gaasiliste saasteainete pidurdamisega seotud korrigeerimata heite vaartustest. Kui triiv on
suurem kui 6 %, tunnistatakse katse kehtetuks.

Kui kasutatakse korrigeerimist triivi suhtes, tuleb gaasiliste saasteainete heite aruandluses kasutada gaasiliste
saasteainete heite puhul iiksnes triivi suhtes korrigeeritud tulemusi.

3. Ajaline vastavus

Gaasiliste saasteainete heite arvutamisel erinevate signaalide vahelisest ajalisest mahajadmusest tuleneva nihke
minimeerimiseks tuleb gaasiliste saasteainete heite arvutamiseks vajalikud andmed viia ajalisse vastavusse
vastavalt punktides 3.1-3.4 sitestatud nduetele.

3.1.  Gaasianaliisaatorite andmed

Gaasianaliisaatorite andmed tuleb nduetekohaselt ajalisse vastavusse viia vastavalt tehnilisi ja ildndudeid kisitleva
delegeeritud maaruse (EL) 2017/654 VII lisa punktis 8.1.5.3 sdtestatud nduetele.

3.2.  Gaasianaliisaatorid ja heitgaasivoolumddturi (EFM) andmed

Gaasianaliisaatorite andmed tuleb nduetekohaselt viia vastavusse heitgaasivoolumddturi andmetega punktis 3.4
satestatud korras.

3.3.  Mobiilse heitemddtmissiisteemi ja mootori andmed

Mobiilse heitemddtmissiisteemi (gaasianaliisaatorid ja EFM) andmed tuleb nduetekohaselt viia vastavusse mootori
elektroonilise juhtarvuti andmetega punktis 3.4 sitestatud korras.
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3.4.

4.1.

4.2.

Menetlus mobiilse heitemddtmissiisteemi andmete paremaks ajalisse vastavusse viimiseks

Tabelis 1 loetletud katseparameetrid jagatakse kolme eri kategooriasse:

1. kategooria: gaasianaliisaatorid (HC, CO, CO,, NO, kontsentratsioonid);

2. kategooria: heitgaasivoolumddtur (heitgaasi massivooluhulk ja heitgaasi temperatuur);

3. kategooria: mootor (poordemoment, kiirus, temperatuurid, kiitusekulu elektroonilise juhtarvuti andmetel).

Iga kategooria ajalist vastavust kahe teise kategooriaga kontrollitakse kahe katseparameetrite kogumi vahelise
suurima korrelatsioonikordaja leidmise teel. Kategooria kdiki katseparameetreid nihutatakse, et maksimeerida

korrelatsioonitegurit. Korrelatsioonikordaja arvutamiseks kasutatakse jargmisi katseparameetreid:

a) 1. ja 2. kategooria (gaasianaliisaatorite ja heitgaasivoolumddturi andmed) 3. kategooriaga (mootori andmed):
elektroonilise juhtarvuti alusel;

b) 1. kategooria ja 2. kategooriaga: CO, kontsentratsioon ja heitgaasi massivooluhulk;

c) 2. kategooria ja 3. kategooriaga: CO, kontsentratsioon ja mootori kiitusevool.

Andmete jirjepidevuse kontroll
Gaasianaliisaatorid ja heitgaasivoolumddturi andmed

Andmete jdrjepidevust (heitgaasivoolumddturi mdddetud heitgaasi massivooluhulk ja gaasi kontsentratsioonid)
kontrollitakse elektroonilises juhtarvutis m&ddetud mootori kiitusevoolu ning tehnilisi ja iildndudeid kisitleva
delegeeritud madruse (EL) 2017/654 VII lisa punktis 2.1.6.4 osutatud menetluse alusel arvutatud mootori
kiitusevoolu korrelatsiooni abil.

Kiituse vooluhulga mod6detud ja arvutatud viirtuste kohta tuleb teostada lineaarne regressioonanaliiiis.
Kasutatakse vihimruutude meetodit jargmise kdige sobivama vorrandiga:

y=mx+b
kus:
— vy on arvutatud kiituse vooluhulk [g/s];
— m on regressioonisirge tous;
— x on mdddetud kiituse vooluhulk [g/s];
— b on regressioonisirge vabaliige y.
Tous (m) ja determinatsioonikordaja (r2) arvutatakse iga regressioonisirge jaoks eraldi. Konealust analiiiisi

soovitatakse teha vahemikus 15 % maksimaalsest vairtusest kuni maksimaalse vdartuseni, sagedusel 1 Hz voi
korgem. Katse kehtimiseks tuleb hinnata kaht jargmist kriteeriumi.

Tabel

Lubatud hilbed

Regressioonisirge tous, m 0,9 kuni 1,1 - soovitatav

Determinatsioonikordaja r2 min 0,90 — soovitatav

Elektroonilise juhtarvuti andmed poordemomendi kohta

Elektroonilisest juhtarvutist saadavate po6rdemomendi andmete jirjepidevuse kontrollimiseks vdrreldakse
elektroonilise juhtarvuti poordemomendi maksimaalseid vairtusi (vajaduse korral) erinevatel mootori kiirustel
mootori tdiskoormusel podrlemiskiiruse ametliku kdvera vastavate vaartustega vastavalt 6. liitele.
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4.3.  Kitusekulu pidurdamisel

Kutusekulu pidurdamisel kontrollitakse jargmiselt:

a) gaasiliste saasteainete heiteandmete (gaasianaliisaatori kontsentratsioonid ja heite massivooluhulga andmed)
pohjal arvutatakse kiitusekulu vastavalt tehnilisi ja tildndudeid kisitleva delegeeritud médaruse (EL) 2017/654
VII punktis 2.1.6.4 osutatud menetlusele;

b) arvutatakse t606, kasutades elektroonilise juhtarvuti andmeid (mootori pdérdemoment ja podrlemissagedus).
4.4, Umbritseva 6hu rdhk
Umbritseva 8hu rohku vdrreldakse GPSi andmetes osutatud kdrguse néitajaga, kui on olemas.

4.5.  Tuubikinnitusasutus voib tunnistada katse kehtetuks, kui ta pole rahul andmete jirjepidevuse kontrolli
tulemustega.

5. Umberarvutus kuivalt niiskele gaasile

Kui kontsentratsiooni mdddetakse kuival alusel, siis arvutatakse see timber niiskele alusele vastavalt tehnilisi ja
tildndudeid kisitleva delegeeritud mairuse (EL) 2017/654 VII punktile 2 voi 3.

6. NO, korrigeerimine niiskuse ja temperatuuri suhtes

Gaasianaliisaatoritega mdddetud NO, kontsentratsioone ei korrigeerita imbritseva dhu temperatuuri ja niiskuse
suhtes.
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4. liide

Algoritm kehtivate siindmuste kindlaksmiiramiseks kasutusaegse seire ajal

1. Uldsitted

1.1.  Kdéesoleva liite kohaldamisel tihendab ,siindmus“ kasutusaegse seirekatse ajal moddetud andmeid gaasiliste
saasteainete heitearvutuste jaoks, mis on saadud andmevdtuperioodiga vordse aja juurdekasvuga At.

1.2.  Kdesolevas liites sdtestatud metodoloogia pShineb tootamise ja mittetodtamise siindmuse mdistel.

1.3.  Sindmust, mida peetakse kiesoleva liite kohaselt mitteto6tamise stindmuseks, ei peeta t66 voi CO, massi ning
5. liite punktis 2 toodud keskmistamisakende gaasiliste saasteainete heite ja vastavustegurite arvutamisel
kehtivaks. Arvutamisel kasutatakse iiksnes tootamise siindmusi.

1.4, Mittetootamise siindmused tuleb liigitada lithiajalisteks mittetootamise siindmusteks (< D2) ja pikaajalisteks
mittetootamise siindmusteks (> D2) (vt D2 vidirtust tabelist).

2. Mitteté6tamise siitndmuste kindlaksmiiramise menetlus

2.1.  Jargmisi sindmusi peetakse mittetootamise stindmusteks:
2.1.1. siindmused, kui mootori vdimsus jdab alla 10 % mootori maksimaalsest kasulikust vdimsusest;
2.1.2. siindmused, mis vastavad 2. liite punktis 6.4.2 toodud mootorisiisteemi kiilmadele tingimustele (kirlmkéivitus);

2.1.3. sellistes timbritseva keskkonna tingimustes registreeritud siindmused, mis ei vasta kdesoleva liite punktis 3.3
sdtestatud nduetele;

2.1.4. sindmused, mis on registreeritud modteseadmete perioodiliste kontrollide ajal.
2.2.  Tehakse jirgmised tiiendavad sammud:

2.2.1. mittetootamise siindmusi, mis on lithemad kui DO, peetakse tootamise siindmusteks ja liidetakse lihedalasuvatele
tootamise siindmustele (vt DO vdartusi tabelist);

2.2.2. pikaajalistele mittetootamise stindmustele (> D2) jdrgnevat stardifaasi peetakse samuti mittetoGtamise
sindmuseks seni, kuni heitgaasi temperatuur saavutab 523 K. Kui heitgaas ei saavuta temperatuuri 523 K D3
minuti jooksul, peetakse kdiki D3-le jirgnevaid siindmusi tootamise siindmusteks (vt D3 vaartusi tabelist).

2.2.3. Koikide mittetootamise siindmuste puhul peetakse siindmuse esimesi D1 minuteid tootamise siindmuseks (vt D1
vdartusi tabelist).

3. ,Masina t66“ tihistamise algoritm
3.1. 1.etapp
Tehke kindlaks ning jagage to6tamise ja mittetootamise siindmusteks.
3.1.1. Madratlege tootamise ja mittetootamise siindmused punkti 2 kohaselt.
3.1.2. Arvutage mittetootamise siindmuste kestus.
3.1.3. Téhistage DO-st lithemad mitteto6tamise siindmused t66tamise siindmustena (vt DO véartusi tabelist).

3.1.4. Arvutage ilejddnud mittetootamise siindmuste kestus.
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3.2. 2. etapp
Liitke lithiajalised to6tamise stindmused (< D2) mittetodtamise stindmustega.

3.2.1. Liitke DO-st lihemad tootamise stindmused ldhedalasuvate mittetootamise siindmustega, mis kestavad kauem kui
D1.

3.3. 3. etapp
Jatke vilja pikaajalistele mitteto6tamise siindmustele jargnevad tootamise siindmused (stardifaas).

3.3.1. Pidage mitteto6tamise siindmusteks neid pikaajalistele (> D2) mittetdtamise siindmustele jargnevaid siindmuseid
seni, kuni heitgaas saavutab temperatuuri 523 K v6i kuni D3 minutit on kulunud (vt D3 vairtusi tabelist,
olenevalt sellest, kumb leiab aset esimesena.

3.4. 4. etapp
Lisage tootamise siindmustele jargnevad mittetd6tamise siindmused.

3.4.1. Lisage mittetootamise sindmuse D1 minutit iga to6tamise siindmuse 16ppu (vt D1 véirtusi tabelist).

Tabel

Parameetrite DO, D1, D2 ja D3 viirtused

Parameetrid Viirtus
DO 2 minutit
D1 2 minutit
D2 10 minutit
D3 4 minutit

4. Niited

4.1.  Mitteto6tamise andmete valjajatmised 1. etapi 16pus

| } ‘ Mootori vdimsus [ %)
[ ~—— Kehtiv[1]/kehtetu[0]

| I

KK} L5 TR 1500 000 w0 K0 L0 0 0 BOC
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4.2, Mitteto6tamise andmete valjajatmised 2. etapi 16pus

{ Fs) 10
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e Ll w ‘ NN d Lo
=] 1 ‘
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il B I ] I L. . ~— Mootori voimsus [%)]
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4.3, Mitteto6tamise andmete viljajatmised 3. etapi 16pus
10 LB
100 iy
EHEES
BD 1
(LR
0 “ i ?‘ — Mootori vdimsus [%]
| ~ Kehtiv[1]/kehtetu[0]
‘ LR
40 Im
e
0 H h
a iR
3000 3500 4000 AL 00 TSN 000




L 102/352

Euroopa Liidu Teataja

13.4.2017

4.4.

4. etapi 16pp — loplik
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5. liide
Gaasiliste saasteainete heitearvutused
1. Gaasiliste saasteainete hetkeheite arvutus

Gaasiliste saasteainete heite hetkemass arvutatakse kasutusaegse seirekatse ajal ning tehnilisi ja tildndudeid
kasitleva delegeeritud mdairuse (EL) 2017/654 VII punktis 2 vdi 3 esitatud menetluse kohaselt mdddetud
gaasiliste saasteainete heite hetkekontsentratsiooni pohjal.

2. Keskmistamisakende gaasiliste saasteainete heite ja vastavustegurite kindlaksmairamine

2.1. Keskmistamisakna meetod

Keskmistamisaken on kasutusaegse seirekatse ajal kogu arvutatud andmehulga alamhulk, mille CO, mass voi
t66 vordub vordluslabori NRTC ajal mdddetud mootori CO, massi voi tooga.

Gaasiliste saasteainete heite mass ja vastavustegurid arvutatakse liikuva keskmistamisakna meetodi abil
vordluslabori NRTC ajal moddetud vordlustoo (punktis 2.2 toodud menetlus) ja CO, vordlusmassi (punktis 2.3
toodud menetlus) pdhjal.

Arvutused tehakse vastavalt jargmistele iildnduetele:

2.1.1. 4. liite tingimustel vilja jietud andmeid ei vdeta t60 vdi CO, massi ning keskmistamisakende gaasiliste
saasteainete heite ja vastavustegurite arvutamisel arvesse.

2.1.2.  Liikuva keskmistamisakna arvutused tehakse aja juurdekasvuga At, mis vordub andmevdtuperioodiga.

2.1.3.  Gaasiliste saasteainete heite mass iga keskmistamisakna kohta (mg keskmistamisakna kohta) saadakse gaasiliste
saasteainete hetkeheite massi integreerimisel keskmistamisaknas.

2.1.4.  Arvutused tehakse ja esitatakse mdlema menetluse kohta: CO, vordlusmass ja vordlustoo.

Joonis 1

Mootori vdimsuse séltuvus ajast ja keskmistamisakna (alates esimest keskmistamisaknast) gaasiliste
saasteainete heite sdltuvus ajast.

3
X ‘s
= <=
wv
i
z g
£ : g
e} . ; . é
z Esimesdiakna heide £
S i '\.. ;
g " =
2 v
=] e 'Mm
= g

Aeg
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2.2. Toopdhine meetod
Joonis 2

To6pohine meetod

Toopohine meetod

Too [kWh]

Ji“nda keskmistatud akna kestus (t,, — t, ) maaratakse jargmiselt:
Wi(t,) = Wit,) 2 W,
kus:
— W(t;) on mootori t66 mdddetuna katse alguse ja aja t;; vahel, kWh;
— W,,on mootori t66 NRTC puhul, kWh.
— t,, valitakse jargmiselt:
Wit,; — At) = W(t, ) < W< W(t,) - Wit )

Kus At on andmevotuperiood, mis on vordne 1 sekundiga voi sellest lithem.

2.2.1.  Pidurdamisega seotud gaasiliste saasteainete heitearvutused

Pidurdamisega seotud gaasiliste saasteainete heide ¢
saasteaine kohta jargmiselt:

s (g/kWh) arvutatakse iga keskmistamisakna ja iga gaasilise

O = ———
& W(tzl) - W(tll)
kus:

— m on gaasilise saasteaine heite mass, mg/keskmistamisaken;

— Wi(t,) — W(t,)) on mootori t66 ,i“-nda keskmistamisakna jooksul, kWh.

2.2.2. Kehtivate keskmistamisakende valimine

Kehtivad keskmistamisaknad on sellised keskmistamisaknad, mille keskmine v&imsus on suurem kui vdimsuse
kiinnis, milleks on 20 % maksimaalsest mootori vdimsusest. Kehtivate keskmistamisakende osakaal peab olema
50 % voi rohkem.

2.2.2.1. Katse tunnistatakse kehtetuks, kui kehtivate keskmistamisakende osakaal on viiksem kui 50 %.
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2.2.3.  Vastavustegurite arvutused

Vastavustegurid arvutatakse iga kehtiva keskmistamisakna ja gaasilise saasteaine kohta jargmiselt:

CF=%

L

kus:

— e on pidurdamisega seotud gaasilise saasteaine heide, g/kWh;

— L on kohaldatav piirnorm, g/kWh.

2.3. CO, massi pohine meetod
Joonis 3
CO, massi pohine meetod
=) CO; massi pdhine meetod
] 3
3 e
2 ﬁmf

CO; heide [kg]

Ji“nda keskmistatud akna kestus (t,; — t, ) madratakse jargmiselt:

Meo, (tZ,i) ~ Mco, (tl,i) > mcomf
kus:
— Mo, (t;;) on CO, mass, mdddetuna katse alguse ja aja t;; vahel, kg;
— Mo, on CO, mass, médratuna NRTC kohta, kg;

— t,, valitakse jargmiselt:

Mco, (tz,i - At) ~ Mo, (tl,i) < mcomf < Mco, (t2,i) ~ Mo, (tl,i)

Kus At on andmevotuperiood, mis on vordne 1 sekundiga voi sellest lithem.

CO, mass arvutatakse keskmistamisakendes gaasiliste saasteainete hetkeheidete integreerimise teel, mis on
arvutatud vastavalt punkti 1 nduetele.

2.3.1. Kehtivate keskmistamisakende valimine

Kehtivad keskmistamisaknad on sellised aknad, mille kestus ei iileta maksimaalset kestust, mis arvutatakse
jargmiselt:
ef

W,
Dy = 3600 - ————
0,2 - Poax
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kus:
— D, on maksimaalne keskmistamisakna kestus, s;
— P, on maksimaalne mootori vdimsus, kW.

Kehtivate keskmistamisakende osakaal peab olema 50 % v6i rohkem.
Vastavustegurite arvutused

Vastavustegurid arvutatakse iga keskmistamisakna ja saasteaine kohta jargmiselt:

_CR
CF.

(kasutusaegne suhtarv) ja

CF

m
Mco, (fa;) = Meo, (1)

Seejuures CF; =

m . .
CF. = —X— (sertifitseerimise suhtarv)
mcozymf

kus:

— m on gaasilise saasteaine heite mass, mg/keskmistamisaken;

— Mo, (ta;) = Mco, (t1;) on CO, mass ,i“-nda keskmistamisakna jooksul, kg;

— Mo, . on mootori CO, mass, mddratuna NRTC kohta, kg;

— m, on gaasilise saasteaine heite mass, mis vastab NRTC kohaldatavale piirnormile, mg.
Gaasiliste saasteainete heitearvutuste iimardamine

Vastavalt standardile ASTM E 29-06b (katseandmetes tiivenumbrite kasutamise iildine tava spetsifikatsioonidele
vastavuse kindlaksmairamiseks) imardatakse 16plikud katsetulemused iihes etapis kohaldatavas heitestandardis
ettendhtud komakohtade arvuni ning lisatakse veel tdhenduslik komakoht. Pidurdamisest tingitud gaasilise
saasteaine heiteni viivate vahepealsete véddrtuste iimardamine ei ole lubatud.

Gaasiliste saasteainete heitetulemused

Jargmistest tulemustest teatatakse kdesoleva lisa punkti 10 kohaselt:

a) kasutusaegse seirekatse ajal mdddetud gaasiliste saasteainete heite hetkekontsentratsioon;
b) gaasiliste saasteainete heite kontsentratsiooni keskmine kogu kasutusaegse seirekatse kohta;
¢) punkti 1 kohaselt arvutatud gaasiliste saasteainete heite hetkemass;

d) punkti 1 kohaselt arvutatud gaasiliste saasteainete heite hetkemassile lisaks arvutatud gaasiliste saasteainete
heite integreeritud mass kogu kasutusaegse seirekatse kohta;

e) punktide 2.2.3 ja 2.3.2 kohaselt arvutatud vastavustegurite jaotumine kehtivate akende puhul (miinimum,
maksimum ja kumulatiivne 90 % protsentiil);

f) punktide 2.2.3 ja 2.3.2 kohaselt arvutatud vastavustegurite jaotumine koigi akende puhul ilma 4. liite
kohaseid kehtivaid andmeid kindlaks méadramata ning ilma punktides 2.2.2 ja 2.3.1 toodud kehtivaid aknaid
kindlaks médramata (miinimum, maksimum ja kumulatiivne 90 % protsentiil).
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6. liide

Elektroonilise juhtarvuti poordemomendi signaali nduetele vastavus

1. Suurima péérdemomendi meetod

1.1. Suurima p66rdemomendi meetod seisneb kinnitamises, et kasutusaegse seirekatse ajal on saavutatud teatav punkt
maksimaalse poordemomendi kui mootori poorlemiskiiruse funktsiooni vordluskoveral.

1.2. Kui suurima poordemomendi baaskdvera punkti mootori kiiruse funktsioonina ei ole kasutusaegse seirekatse ajal
saavutatud, on tootjal digus vastavalt vajadusele muuta viljaspool teid kasutatavate liikkurmasinate koormust ja/voi
2. liite punktis 2 toodud katse minimaalset kestust, et see asjaolu saaks parast kasutusaegset seirekatset saavutatud.

1.3. Punktis 1.2 toodud ndudeid ei kohaldata, kui tootja arvates ja tuiibikinnitusasutuse eelneval ndusolekul pole
voimalik saavutada punkti suurima poordemomendi kdveral tavakasutuse korral ilma viljaspool teid kasutatavale
liikurmasinale paigaldatud mootori iilekoormuseta voi kui katse tegemine pole ohutu.

1.4. Sel juhul pakub tootja tiiiibikinnitusasutusele vilja alternatiivse meetodi signaali kontrollimiseks. Alternatiivset
meetodit rakendatakse iiksnes siis, kui tiiiibikinnitusasutuse arvates saab seda teha nii, et mootorit iile ei koormata
ja katse tegemine on ohutu.

1.5. Selleks et kontrollida elektroonilise juhtarvuti pé6rdemomendi signaali nduetele vastavust kasutusaegse seirekatse
ajal, voib tootja tuibikinnitusasutusele vilja pakkuda tipsema ja tdielikuma meetodi kui punktides 1.1-1.4
sitestatud meetod. Sel juhul tuleb kasutada valmistaja vilja pakutud meetodit konealustes punktides toodud
meetodi asemel.

2. Elektroonilise juhtarvuti p6ordemomendi signaali nduetele vastavuse kontrollimise véimatus

Kui tootja tdendab tiitibikinnitusasutusele, et elektroonilise juhtarvuti poordemomendi signaali ei ole kasutusaegse
seirekatse ajal voimalik kontrollida, aktsepteerib tiiiibikinnitusasutus ELi tiitibikinnituse saamiseks ndutud katsete
ajal tehtud kontrollimisi, mis on nimetatud ELi titibikinnitustunnistuses.
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7. liide
Elektroonilise juhtarvuti andmevooteabele esitatavad néuded
1.  Esitamisele kuuluvad andmed
1.1.  Elektrooniline juhtarvuti peab pakkuma vihemalt tabelis 1 loetletud mddteandmeid.
Tabel 1
Modteandmed
Parameeter Uhik
Mootori podrdemoment (1) Nm
Mootori poorlemissagedus p/min
Mootori jahutusvedeliku temperatuur K
(Y) Esitatud véirtus on a) mootori kasulik pidurdusmoment vdi b) mootori kasulik pidurdusmoment, mis on arvutatud punk-
tis 2.1.1 toodud vastavas protokollistandardis méadratletud muudest sobivatest poordemomendi véartustest. Kasuliku poorde-
momendi aluseks on mootori korrigeerimata kasulik poordemoment, mille puhul on arvesse vdetud ka heitekatse jaoks pai-
galdatavaid seadmeid ja tarvikuid vastavalt tehnilisi ja tildnoudeid kasitleva delegeeritud médruse (EL) 2017/654 VI lisa
2. liitele.
1.2.  Kui vilisanduritega ei mdddeta iimbritseva Shu rdhku vdi temperatuuri, peab need esitama elektrooniline
juhtarvuti tabeli 2 kohaselt.
Tabel 2
Tdiendavad mddteandmed
Parameeter Uhik
Umbritseva 8hu temperatuur (1) K
Umbritseva 8hu rohk kPa
Mootori kiitusevool gfs
(1) Sisselaskedhu temperatuuri anduri kasutamine peab vastama 2. liite punkti 5.1 teises 1digus sitestatud nduetele.
1.3.  Kui heitgaasi massivooluhulka ei mdddeta otse, tuleb esitada mootori kiitusevool 2. liite punkti 1 tabeli kohaselt.
2. Teabele esitatavad nduded
2.1.  Juurdepdis andmevoo teabele
2.1.1. Andmevoo teabe kittesaadavus tuleb tagada kooskdlas vahemalt {thega jargmistest standardiseeriatest:

a) 1SO 27145 koos standardiga ISO 15765-4 (CAN-pShine);

b) ISO 27145 koos standardiga ISO 13400 (TCP/IP-p&hine);

c) SAEJ1939-73.
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2.1.2. Elektrooniline juhtarvuti toetab vihemalt iithe eespool loetletud standardi vastavaid teenuseid tabelis 1 toodud
andmete esitamiseks.

Elektroonilises juhtarvutis oleva(te) standardi(te) tdiendavate funktsioonide rakendamine on lubatud, kuid mitte
kohustuslik.

2.1.3. Juurdepiis andmevoo teabele peab olema vdimalik juhtmeiithenduse abil (viline skanner).

2.2.  CAN-pohine juhtmeiihendus
2.2.1. Juhtmeithenduse andmesidekiirus peab olema 250 kbps voi 500 kbps.

2.2.2. Mootori ja PEMSi mddteseadmete vaheline tthendusliides peab olema standarditud ning vastama koigile ISO
15031-3 tiiiibi A (12 V alalisvool), tiiibi B (24 V alalisvool) vdi SAE J1939-13 (12 voi 24 V alalisvool) nduetele.

2.3. Nouded dokumentatsioonile

Tootja peab haldusndudeid kisitlevas rakendusmiiruses (EL) 2017/656 (') toodud teabedokumendis esitama
teabestandardi(d), mida kasutati andmevoo teabele juurdepddsu tagamiseks punkti 2.1.1 kohaselt.

(") Komisjoni 19. detsembri 2016. aasta rakendusméirus (EL) 2017/656, millega kehtestatakse valjaspool teid kasutatavate lilkurmasinate
sisepdlemismootorite heite piirnormide ja tiiiibikinnituse haldusnduded vastavalt Euroopa Parlamendi ja ndukogu mairusele (EL)
2016/1628 (vt kdesoleva Euroopa Liidu Teataja Ik 364).
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8. liide

Kasutusaegse seire katsearuanne

1. Teave mootori tootja kohta

1.1.  Mark (tootja kaubanimi (-nimed))

1.2. Tootjaettevdtte nimi ja aadress

1.3.  Tootja volitatud esindaja (olemasolu korral) nimi ja aadress
1.4.  Kooste-/tootmistehas(t)e nimi (nimed) ja aadress(id)

2. Mootori andmed

2.1.  Mootoritiiiibi/mootoritiiiipkonna tdhis

2.2, Mootoritiiiibi/mootoritiiiipkonna kategooria ja alamkategooria
2.3.  Tiibikinnituse number

2.4, Kaubanduslik(ud) nimetus(ed) (kui on olemas)

2.5.  Mootori identifitseerimisnumber

2.6.  Mootori valmistamise aasta ja kuu

2.7. Mootor iimber ehitatud

2.8.  Mootori to6maht [dm?]

2.9.  Silindrite arv

2.10. Mootori deklareeritud kasulik nimivéimsus [ nimikiirus [kW p/min juures]
2.11.  Mootori maksimaalne kasulik vdimsus | poorlemissagedus [kW p/min juures]

2.12.  Mootori deklareeritud suurim poordemoment | suurimale péérdemomendile vastav poorlemiskiirus [Nm p/min
juures]

2.13.  Poorlemissagedus tithikaigul [p/min]

2.14. Valmistaja esitatud tdiskoormuse poordemomendi kdver on kittesaadav (jah/ei)
2.15. Valmistaja esitatud tdiskoormuse poordemomendi kdvera viitenumber

2.16. DeNO,-siisteem (nt EGR, SCR)

2.17.  Kataliismuunduri tiitip

2.18.  Kibemefiltri tutip

2.19.  Kas jéreltootlussiisteemi on muudetud vorreldes tiiiibikinnitusega (jah/ei)?

2.20.  Teave elektroonilise juhtarvuti kohta (tarkvara kalibreerimisnumber)

3. Teave viljaspool teid kasutatava liikkurmasina kohta

3.1.  Viljaspool teid kasutatava litkurmasina omanik

3.2.  Viljaspool teid kasutatava liikurmasina kategooria(d)

3.3.  Viljaspool teid kasutatava lilkurmasina tootja

3.4.  Viljaspool teid kasutatava lilkurmasina identifitseerimisnumber

3.5.  Viljaspool teid kasutatava lilkurmasina registreerimisnumber ja registreerimisriik (kui on olemas)
3.6.  Viljaspool teid kasutatava liikurmasina kaubanduslik(ud) nimetus(ed) (kui on olemas)

3.7.  Viljaspool teid kasutatava litkurmasina valmistamise aasta ja kuu
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4, Mootori | viljaspool teid kasutatava liilkurmasina valimine
4.1.  Viljaspool teid kasutatava liikurmasina vdi mootori asukoha kindlakstegemise viis
4.2, Viljaspool teid kasutatavate liikurmasinate, mootorite, kasutusel oleva tiiiipkonna valikukriteeriumid
4.3.  Koht, kus katsetatavat viljaspool teid kasutatavat likkurmasinat tavaliselt kasutatakse
4.4.  Tootunnid katse alguses:
4.4.1. Viljaspool teid kasutatav liikurmasin [h]
4.4.2. Mootor [h]
5. Mobiilne heitemddtmissiisteem (PEMS)
5.1.  PEMSi toiteallikas: viline [ saadud viljaspool teid kasutatavast liikurmasinast
5.2.  Modteseadmete (PEMS) mark ja litk
5.3.  Modteseadmete (PEMS) kalibreerimiskuupiev
5.4.  Arvutamiseks kasutatud tarkvara ja selle versioon (nt EMROAD 4.0)
5.5.  Umbritseva keskkonna tingimuste andurite asukoht
6. Katsetingimused
6.1.  Katse kuupiev ja kellaaeg
6.2.  Katse kestus [s]
6.3.  Katse toimumise koht
6.4.  Uldised ilmastiku- ja keskkonnatingimused (nt temperatuur, niiskus, kdrgus merepinnast)
6.4.1. Keskmised keskkonnatingimused (arvutatuna méddetud hetkeandmete pdhjal)
6.5.  Tootunnid viljaspool teid kasutatava liikkurmasina/mootori kohta
6.6.  Uksikasjalik teave viljaspool teid kasutatava liikurmasina tegeliku kasutamise kohta
6.7.  Katsekiituse spetsifikatsioonid
6.8.  Mairdedli spetsifikatsioon
6.9.  Reagendi spetsifikatsioon (vajaduse korral)
6.10.  Tehtud toode lithikirjeldus
7. Gaasiliste saasteainete heite keskmine kontsentratsioon
7.1.  Keskmine HC kontsentratsioon [ppm)] [ei ole kohustuslik]
7.2, Keskmine CO kontsentratsioon [ppm] [ei ole kohustuslik]
7.3.  Keskmine NO, kontsentratsioon [ppm] [ei ole kohustuslik]
7.4.  Keskmine CO, kontsentratsioon [ppm] [ei ole kohustuslik]
7.5.  Keskmine heitgaasi massivool [kg/h] [ei ole kohustuslik]
7.6.  Keskmine heitgaasi temperatuur [°C] [ei ole kohustuslik]
8. Gaasiliste saasteainete heite integreeritud mass
8.1.  THC-heited [g]
8.2. CO-heited [g]
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8.3.  NO,-heited [g]

8.4.  CO,heited [g]

9. Keskmistamisakna (') vastavustegurid (arvutatud kooskdlas 2.-5. liitega)

(Miinimum, maksimum ja kumulatiivne 90 % protsentiil)

9.1.  To66 keskmistamisaken: THC vastavustegur [-]

9.2.  To66 keskmistamisaken: CO vastavustegur [-]

9.3.  To66 keskmistamisaken: NO, vastavustegur [-]

9.4. CO, massi keskmistamisaken: THC vastavustegur [-]

9.5.  CO, massi keskmistamisaken: CO vastavustegur [-]

9.6.  CO, massi keskmistamisaken: NO, vastavustegur [-]

9.7.  To66 keskmistamisaken: minimaalne ja maksimaalne voimsus keskmistamisaknas [%]
9.8. CO, massi keskmistamisaken: minimaalne ja maksimaalne keskmistamisakna kestus [s]
9.9.  To66 keskmistamisaken: kehtivate keskmistamisakende osakaal

9.10. CO, massi keskmistamisaken: kehtivate keskmistamisakende osakaal

9.11. CO, heitkogus

10. Keskmistamisakna vastavustegurid (arvutatud kooskdlas 2., 3. ja 5. liitega ilma 4. liite kohaseid
kehtivaid andmeid kindlaks méiramata ning ilma 5. liite punktides 2.2.2 ja 2.3.1 toodud kehtivaid
aknaid kindlaks miiramata)

(Miinimum, maksimum ja kumulatiivne 90 % protsentiil)
10.1.  To66 keskmistamisaken: THC vastavustegur [-]
10.2.  To60 keskmistamisaken: CO vastavustegur [-]
10.3. T66 keskmistamisaken: NO, vastavustegur [-]
10.4. CO, massi keskmistamisaken: THC vastavustegur [-]
10.5. CO, massi keskmistamisaken: CO vastavustegur [-]
10.6.  CO, massi keskmistamisaken: NO, vastavustegur [-]
10.7.  To66 keskmistamisaken: minimaalne ja maksimaalne voimsus keskmistamisaknas [%]

10.8. CO, massi keskmistamisaken: minimaalne ja maksimaalne keskmistamisakna kestus [s]

11. Katsetulemuste kontrollimine

11.1. THC analiisaatori nullpunkti madramise, mddteulatuse kalibreerimise ja kontrolli tulemused katse eel ja jirel
11.2.  CO analiisaatori nullpunkti madramise, modteulatuse kalibreerimise ja kontrolli tulemused katse eel ja jarel
11.3. NO, analiisaatori nullpunkti mairamise, modteulatuse kalibreerimise ja kontrolli tulemused katse eel ja jarel
11.4. CO, analiisaatori nullpunkti médramise, mooteulatuse kalibreerimise ja kontrolli tulemused katse eel ja jérel

(") Keskmistamisaken on kasutusaegse seirekatse ajal kogu arvutatud andmehulga alamhulk, mille CO, mass vdi t66 vordub vrdluslabori
maanteevilise siirdekatsetsiikli (NRTC) ajal mdddetud mootori CO, massi voi tooga.
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11.5.  Andmete iihtsuse kontrolli tulemused vastavalt 3. liite punktile 4
[-1.  Mdddetud hetkeandmed
[-1.1. THC kontsentratsioon [ppm]

[-1.2.  CO kontsentratsioon [ppm]

-1.3.  NO, kontsentratsioon [ppm]

I-1.4. CO, kontsentratsioon [ppm]

[-1.5.  Heitgaasi massivool [kg/h]

[-1.6.  Heitgaasi temperatuur [°C]

I-1.7.  Umbritseva dhu temperatuur [°C]

-1.8.  Umbritseva hu réhk [kPa]

-1.9.  Umbritseva 6hu niiskusesisaldus [g/kg] [ei ole kohustuslik]
[-1.10. Mootori podrdemoment [Nm]

[-1.11. Mootori poérlemiskiirus [rpm]

[-1.12. Mootori kiitusevool [g/s]

[-1.13. Mootori jahutusvedeliku temperatuur [°C]

I-1.14. Viljaspool teid kasutatavate litkurmasinate laius- [kraad]
[-1.15. Viljaspool teid kasutatavate liikkurmasinate pikkus- [kraad]
2. Arvutatud hetkeandmed

[-2.1.  THC mass [g/s]

[-2.2.  CO mass [g]s]

[-2.3.  NO, mass [g/s]

[-2.4.  CO, mass [gfs]

[-2.5. THC kumuleeritud mass [g]

[-2.6.  CO kumuleeritud mass [g]

[-2.7.  NO, kumuleeritud mass [g]

[-2.8.  CO, kumuleeritud mass [g]

[-2.9.  Arvutatud kiitusekulu [g/s]

[-2.10. Mootori vdimsus [kW]

[-2.11. Mootori t66 [kWh]

[-2.12. To60 keskmistamisakna kestus [s]

[-2.13. To6 keskmistamisaken: mootori keskmine voimsus [%]
[-2.14. To6 keskmistamisaken: THC vastavustegur [-]

[-2.15. To0 keskmistamisaken: CO vastavustegur [-]

[-2.16. To6 keskmistamisaken: NO, vastavustegur [-]

[-2.17. CO, massi keskmistamisakna kestus [s]

[-2.18. CO, massi keskmistamisaken: THC vastavustegur [-]
[-2.19. CO, massi keskmistamisaken: CO vastavustegur [-]
[-2.20. CO, massi keskmistamisaken: NO, vastavustegur [-]
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