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II

(Muud kui seadusandlikud aktid)

MAARUSED

KOMISJONI DELEGEERITUD MAARUS (EL) 2016/1788,
14. juuli 2016,

millega muudetakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu mairust (EL) nr 167/2013 seoses sdidukite ELi
tiiiibikinnituse nduete loeteluga ning millega muudetakse ja parandatakse komisjoni delegeeritud
midruseid (EL) nr 13222014, (EL) 2015/96, (EL) 2015/68ja (EL) 2015/208 sdiduki
konstruktsiooni ja iildise tiiiibikinnituse nduete, keskkonnamdjule ja mootori vdimsusele
esitatavate nduete, sdiduki pidurdusnduete ning sdiduki kasutusohutuse nduete osas

(EMPs kohaldatav tekst)
EUROOPA KOMISJON,
vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 5. veebruari 2013. aasta médrust (EL) nr 167/2013 péllu- ja metsama-
janduslike sdidukite kinnituse ja turujirelevalve kohta, (') eriti selle artikli 17 1diget 5, artikli 18 1diget 4, artikli 19 1iget
6, artikli 20 1oiget 8, artikli 27 1diget 6, artikli 28 15iget 6, artikli 49 1diget 3, artikli 53 16iget 12, artikli 60 15iget 1 ning
artikleid 61 ja 70,

ning arvestades jargmist:

(1)  Kuna médruse (EL) nr 167/2013 artikli 27 1dike 3 kohaselt on méidratud tehnilistel teenistustel lubatud kasutada
fuiisiliste katsete asemel virtuaalseid katsemeetodeid ja arvestades, et sellised virtuaalsed katsemeetodid vihendavad
miarkimisvédrselt tootjate koormust ja neid on eriti lihtne kasutada mddtmete kontrollimiseks, tuleb tiiendavad
nduded lisada nende nduete loetelusse, millega seoses voib olla vajalik teha virtuaalseid katseid, mis on sitetatud
komisjoni delegeeritud mairuse (EL) nr 1322/2014 III lisas (3).

(2)  Téapsuse parandamiseks tuleb delegeeritud mairuse (EL) nr 1322/2014 XIII lisas sdtestatud juhtide poolt tajutava
miira mddtmiseks kasutatavate seadmetega seotud tehnilisi ndudeid kohandada tehnika arengu jargi.

(3)  Jarjepidevuse tagamiseks peab delegeeritud mairuse (EL) nr 1322/2014 XIV lisas esitama tdiendavad tingimused
istme kui osise ELi tiiiibikinnituse jaoks.

(4)  Selguse ja tdpsuse tagamiseks tuleb lisada tdiendavad nouded teabe kohta, mis tuleb delegeeritud médruse (EL)
nr 1322/2014 XXII lisa kohaselt lisada kasutusjuhendisse, eriti seoses teabega, mis puudutab kolmepunktilise
haakeseadme lateraalselt ja vertikaalselt kinnitamist teel litkumiseks, juhiseid ja konkreetseid hoiatusi 3. tiiiibi
jouvotuvolli kaitseseadise vdiksemate modtmete kohta ning maarimisvahemikke.

(5)  Parema jalaga juhitava hiidroajamiga T- v6i C-kategooria sdidukid ja delegeeritud mairuse (EL) nr 1322/2014 XXIII
lisas esitatud C-kategooria sdidukid, mille maksimaalne valmistajakiirus on alla 15 kmj/h, tuleb nende tehnilise
konstruktsiooni tdttu vabastada ndudest, et neil peab olema mootorsdidukiga sama funktsiooni ja asendiga sidur,

pidur ja gaasipedaal.

() ELT L 60, 2.3.2013, Ik 1.

(%) Komisjoni 19. septembri 2014. aasta delegeeritud maarus (EL) nr 1322/2014, millega tdiendatakse ja muudetakse Euroopa Parla-
mendi ja ndukogu mdadrust (EL) nr 167/2013 pdllu- ja metsamajanduslike sdidukite konstruktsiooni ja ildise tiiibikinnituse nduete
osas (ELT L 364, 18.12.2014, 1k 1).
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Téapsuse parandamiseks tuleb tdiustada ja sdiduki konstruktsiooni eriomadusi arvestades kohandada delegeeritud
mdéidruse (EL) nr 1322/2014 XXIII lisas sdtestatud mootori ohutu kiivitamise ndudeid.

Jarjepidevuse tagamiseks delegeeritud médrusega (EL) nr 1322/2014 tuleb komisjoni delegeeritud méaaruse (EL)
2015/208 (1) X lisas sitestatud virtuaalterminalide juhtseadiste nduded seoses juhi teavitamise siisteemidega viia
delegeeritud mairuse (EL) nr 1322/2014 XXIII lisasse, kus on esitatud nduded juhtseadistele.

Jarjepidevuse ja lihtsustamise eesmirgil tuleb delegeeritud médruse (EL) nr 1322/2014 XXIV lisas sitestatud
hiidraulikasiisteemi voolikute margistused seoses kaitsega teiste mehaaniliste ohtude eest iihtlustada standardiga
ISO 17165-1:2007, mida voolikute tootjad praegu kasutavad.

Jarjepidevuse tagamiseks tuleb delegeeritud maaruse (EL) nr 1322/2014 XXIX lisa reguleerimisalasse lisada seoses
kaitsega ohtlike ainete eest kabiiniga mis tahes traktor, sh 1. taseme kabiiniga traktorid, isegi kui need ei paku
mingisugust kaitset.

Tagamaks, et terminit ,kabiin“ mdistetakse ithtemoodi, tuleb delegeeritud méaarusesse (EL) 2015/208 lisada kabiini
moiste. Moiste peab pdhinema rahvusvaheliselt tunnustatud standardil EN 15695-1:2009.

Delegeeritud mairuse (EL) 2015/208 III lisas sitestatud traktori maksimaalse teoreetilise kiiruse arvutamine peab
arvestama mootori juhtimise viimaste tehniliste arengutega.

Delegeeritud maaruse (EL) 2015/208 VII lisas esitatud ISO nduete tditmise tingimused seoses vaatevilja ja klaa-
sipuhastitega ei holma selgelt otsese ja kaudse ndhtavusega seotud tingimusi. Otsese ja kaudse nihtavusega seotud
tingimused peavad konealuses lisas selgesonaliselt margitud olema, et tagada ISO nduete iihtne tditmine.

Delegeeritud mairuse (EL) 2015/208 XII lisas nimetatud valgustusseadmed peavad kiirete traktorite puhul ohutuse
taseme suurendamiseks jirgima kindlaid rangemaid ndudeid.

Juhile haptilist teavet andvatel juhtseadistel on viljapoole suunatud servad. Masinas viibijate kaitsmiseks ja samal
ajal haptilise teabe esitamise vdimaluse siilitamiseks peab nende seadmete jaoks lisama delegeeritud médruse (EL)
2015/208 XIII lisasse spetsiifilised nduded.

Delegeeritud maaruse (EL) 2015/208 XIV lisasse tuleb teatud viliskonfiguratsioonide kindla eesmargi tottu lisada
konkreetsed nduded pdllu- ja metsamajanduses kasutatavate sdidukite valimuse ning lisaseadiste kohta.

Delegeeritud méidruse (EL) 2015/208 XVII lisas esitatud kabiini kiitmise ja jahutamise nduded peavad vastama
delegeeritud mairuse (EL) nr 1322/2014 XXIX lisas toodud rohutaseme ja Shuvoolu nduetele.

Parandada tuleb delegeeritud mairuse (EL) 2015/208 XIX lisas nimetatud registreerimismarkide néhtavust.

Delegeeritud méiruse (EL) 2015/208 XXV lisas esitatud teatavad nduded kiitusepaakidele tuleb viia kooskdlla URO
Euroopa Majanduskomisjoni (UNECE) eeskirjas nr 34 esitatud viimaste tehniliste arengutega.

T2-kategooria traktorite konkreetsete modtmete tdttu tuleb kohandada delegeeritud mairuse (EL) 2015/208 XXVIII
lisas tapsustatud platvormi pikkust.

Delegeeritud médruse (EL) 2015/208 XXIX lisas esitatud pukseerimisseadiste ndudeid tuleb kohandada, et need
vastaksid viimastele tehnilistele arengutele.

(") Komisjoni 8. detsembri 2014. aasta delegeeritud méidrus (EL) 2015/208, millega tdiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu
mddrust (EL) nr 167/2013 pdllu- ja metsamajanduses kasutatavatele séidukitele tiiiibikinnituse andmisega seotud kasutusohutuse
nouete osas (ELT L 42, 17.2.2015, Ik 1).



13.10.2016 Euroopa Liidu Teataja L 277/3

(21)  Delegeeritud médruse (EL) 2015/208 XXXIII lisasse tuleb seoses roomikutega lisada tdiendavad moisted. Peale selle
tuleb uuendada olemasolevaid mdisteid, et need arvestaksid viimaste tehniliste arengutega.

(22) Kohandada tuleb delegeeritud maaruse (EL) 2015/208 XXXIV lisas esitatud mehaaniliste haakeseadiste lisatingimusi
ja ndudeid, et tagada katsete iihtsus nii veduki (traktor) kui ka veetava sdiduki (haagis vOi vahetatav pukseeritav
seadeldis) puhul. Mehaaniliste haakeseadiste kohta kehtivate tingimuste ja nduete hulka tuleb kohandada, et eri
kontekstides ei kasutataks samu termineid.

(23)  Komisjoni delegeeritud maaruse (EL) 2015/68 (1) I lisas esitatud pdllu- ja metsamajanduses kasutatavate sdidukite
pidurdamist kisitlevad tingimused ja nduded tuleb iihtlustada pidurite konstruktsiooni ja paigaldamise uusimate
tehniliste arengutega.

(24)  Delegeeritud mairuse (EL) 2015/68 II lisas sitestatud pidurduskatsed tuleb iihtlustada pidurdusvdime ja -tdhususe
viimaste tehniliste arengutega ning UNECE eeskirja nr 13 asjakohaste nduetega.

(250 Vajalikud on lisamdisted seoses pidurduskatsetega ja tipsustada tuleb delegeeritud méddruse (EL) 2015/68 VII lisas
sdtestatud alternatiivsete pidurduskatsete konkreetsed tingimused ja nduded, et need oleksid tiielikult kooskdlas
UNECE eeskirjas nr 13 esitatud nduetega.

(26)  Teatud tingimused ja nduded, mis on seotud pdllu- ja metsamajanduses kasutatavate hiidroajamiga sdidukite
pidurdamisega ja mis on sitestatud delegeeritud mdairuse (EL) 2015/68 IX lisas, tuleb iihtlustada sellistele sidu-
kitele paigaldatud pidurite tdhususe uusimate tehniliste arengutega.

(27)  Delegeeritud mdaruse (EL) 2015/68 XII lisas esitatud ndudeid teatud traktorite elektrooniliselt juhitavate piduri-
siisteemide kohta tuleb kohandada, et maksimaalselt valtida ebadnnestumisi ja suurendada pidurdustdhusust.

(28)  Komisjoni delegeeritud mairuses (EL) 2015/96 (?) sitestatud mdisted mootorist eralduvate saasteainete heite kohta
tuleb kooskdlastada vastavate maaratlustega, mida on kasutatud viljaspool teid kasutatavate litkurmasinate puhul.
Peale selle on vaja konealuses madruses sitestatud viljaspool teid kasutatavate litkurmasinatega seotud nouded
tdielikult kooskdlastada Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivis 97/68/EU (}) ning UNECE eeskirjas nr 96
sdtestatud nduetega.

(29) Delegeeritud médruste (EL) nr 1322/2014, (EL) 2015/96, (EL) 2015/68 ja (EL) 2015/208 loetavuse ning selguse
tdiustamiseks on vaja parandada moned keelelised vead, vastuolud ja valed viited.

(30) Madruse (EL) nr 167/2013 1 lisas esitatud nduded ELi sdidukite tiiiibikinnituse kohta peaksid jitma voimaluse
kehtestada vajaduse korral ndudeid tdiendavate sdidukikategooriate kasutusohutuse kohta.

(31) Mdédrust (EL) nr 167/2013 tuleks seetdttu vastavalt muuta.

(32)  Delegeeritud maaruseid (EL) nr 1322/2014, (EL) 2015/96, (EL) 2015/68 ja (EL) 2015/208 tuleb seetdttu vastavalt
muuta ja parandada.

(") Komisjoni 15. oktoobri 2014. aasta delegeeritud maarus (EL) 2015/68, millega tiiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu maarust
(EL) nr 167/2013 seoses pollu- ja metsamajandusmasinate tiiibikinnituse saamiseks vajalike pidurdustohususe nduetega (ELT L 17,
23.1.2015, Ik 1).

(%) Komisjoni 1. oktoobri 2014. aasta delegeeritud maarus (EL) 2015/96, millega tiiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu maarust
(EL) nr 167/2013 seoses pollu- ja metsamajanduses kasutatavate sdidukite keskkonnamdjule ja mootori vdimsusele esitatavate
nouetega (ELT L 16, 23.1.2015, lk 1).

(}) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 16. detsembri 1997. aasta direktiiv 97/68/EU viljaspool teid kasutatavatele lifkurmasinatele paigal-
datavate sisepdlemismootorite heitgaaside ja tahkete heitmete vihendamise meetmeid kisitlevate liikmesriikide digusaktide iihtlusta-
mise kohta (EUT L 59, 27.2.1998, k 1).
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(33)  Arvestades asjaolu, et delegeeritud maarused (EL) nr 167/2013, (EL) nr 1322/2014, (EL) 2015/96, (EL) 2015/68 ja
(EL) 2015/208 on juba kohaldatavad ja nende digusaktide muudatused hdlmavad mitmeid parandusi, peab see
médrus joustuma nii kiiresti kui voimalik.

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA MAARUSE:

Artikkel 1
Miiruse (EL) nr 167/2013 (pdllu- ja metsamajanduslike sdidukite kinnituse ja turujirelevalve kohta) muutmine

Méiruse (EL) nr 167/2013 I lisa muudetakse vastavalt kdesoleva mairuse I lisale.

Artikkel 2
Delegeeritud miiruse (EL) nr 1322/2014 muudatused

Delegeeritud maarust (EL) nr 1322/2014 muudetakse vastavalt kdesoleva maaruse II lisale.

Artikkel 3
Delegeeritud mairuse (EL) 2015/96 muudatused

Delegeeritud maddrust (EL) 2015/96 muudetakse jirgmiselt.
1) Artiklit 2 muudetakse jargmiselt:
a) esimene lause ja sissejuhatav lause asendatakse jargmisega:

,Kdesolevas miidruses kohaldatakse komisjoni delegeeritud médruse (EL) 2015/208 (*) XXXIII lisas sitestatud mdis-
teid. Lisaks kohaldatakse jargmisi moisteid:

() Komisjoni 8. detsembri 2014. aasta delegeeritud médrus (EL) 2015/208, millega tdiendatakse Euroopa Parla-
mendi ja ndukogu méérust (EL) nr 167/2013 pollu- ja metsamajanduses kasutatavatele soidukitele tiiiibikinni-
tuse andmisega seotud kasutusohutuse nduete osas (ELT L 42, 17.2.2015, Ik 1).“

b) punkt 2 asendatakse jargmisega:

,2) yheitgaasi jdreltootlussiisteem® — protsess, mille kdigus heitgaasid juhitakse libi seadme vdi siisteemi, mille
otstarbeks on heitgaasi enne atmosfdari laskmist keemiliselt voi fitiisikaliselt muuta, sealhulgas kataliisaatorid,
tahkete osakeste putidurid v6i muud osad, siisteemid voi eraldi seadmestikud mootori heitgaasi gaasilise ja
tahkete osakeste heite vihendamiseks voi to6tlemiseks;”

) punktid 4ja 5 asendatakse jirgmisega:
,4) ,saastetOrjeseade” — heitgaasi jireltootlussiisteemi osaks olev sdiduki osa, siisteem voi eraldi seadmestik;

5) ,varu-saastetdrjeseade” vastavalt médrusele (EL) nr 167/2013 taibikinnituse saanud soidukil oleva heitgaasi
jareltootlussiisteemi osaliseks voi tiielikuks asendamiseks ette nihtud osa, siisteem voi eraldi seadmestik;*

d) punkt 12 asendatakse jirgmisega:

,12) kasulik vdimsus“ — vdimsus, mis mdddetakse katsestendil mootori vastaval poorlemiskiirusel vantvolli voi
samavédrse seadise otsal muudatuste O1-seeriaga muudetud (¥} UNECE eeskirja nr 120 4. lisa tabelis 1
loetletud abiseadmete toel ning mairatakse kindlaks vordluslikel atmosfaaritingimustel.

(*) ELT L 166, 30.6.2015, k 170.“
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2) Artiklit 4 muudetakse jargmiselt:
a) 1dige 2 asendatakse jirgmisega:

,2.  Tuiibikinnitusasutused vdivad laiendada heitgaaside ja vilise miirataseme kohta esitatud nduetele vastavuse
osas antud tiiiibikinnitust sdiduki erinevatele variantidele ja versioonidele ning mootoritiitipidele voi -tiitipkonda-
dele, kui sdidukivariandi, -versiooni, mootori ja saastekontrollisiisteemi parameetrid on identsed vdi jadvad médruse
(EL) nr 167/2013 artikli 19 loigetes 3 ja 4 mddratletud tasemetele;”

b) loikes 3 asendatakse punktid a ja b jirgmisega:

,a) mootoritiiiibi vdi -tiiipkonna parameetrid, nagu need on ette nihtud direktiivi 97/68/EU 1I lisas ja kéesoleva
mddruse I lisa punktis 9.1;

b) mootori heitgaasi jireltodtlussiisteem, nagu seda on kirjeldatud direktiivi 97/68/EU 1 lisa punktis 6.10 ja
kdesoleva mairuse I lisa punktis 9.1.10 ja II lisa punktis 3.3;"

¢) ldike 4 punktid d, e ja f asendatakse jargmisega:

,a) seoses etalonkiitustega UNECE eeskirja nr 120 (muudatuste O1-seeria) 7. lisas sitestatud nouded véi direktiivi
97/68[EU V lisa;

b) seoses saastetdrjeseadmetega ja varu-saastetdrjeseadmetega direktiivi 97/68/EU 1II lisa 5. liites sitestatud
noduded;

c) seoses katseseadmetega direktiivi 97/68/EU 1II lisas sitestatud nduded.”
3) Artikli 7 10ige 2 asendatakse jargmisega:

,2.  Lisaks esimeses 18igus sitestatud ndudele, mille kohaselt tuleb alternatiivset tiidibikinnitust tunnustada sama-
vddrsena kdesolevale méddrusele vastava tiitibikinnitusega, peab tootja vdimaldama mittediskrimineeriva juurdepéisu
sdiduki remondi- ja hooldusteabele, nagu on ndutud mairuse (EL) nr 167/2013 XV peatiikis ja komisjoni delegeeritud
madruse (EL) nr1322/2014 (*) artiklis 8.

(*) Komisjoni 19. septembri 2014. aasta delegeeritud maarus (EL) nr 1322/2014, millega tdiendatakse ja muudetakse
Euroopa Parlamendi ja ndukogu médrust (EL) nr 167/2013 pdllu- ja metsamajanduslike sdidukite konstruktsiooni
ja tldise taiibikinnituse nduete osas (ELT L 364, 18.12.2014, lk 1)

4) Artikkel 9 asendatakse jirgmisega:

JArtikkel 9
Vilise miirataseme mootmine

1.  Tuubikinnituse saamiseks peavad tehnilised teenistused mddtma pollu- ja metsamajanduses kasutatavate dhkreh-
videga varustatud T-kategooria sdidukite ja liikuvate roomikutega C-kategooria sdidukite vilise miira taset kooskdlas III
lisa punktis 1.3.1 ette nihtud katsetingimuste ja -meetoditega.

2. Samuti tuleb kohaldada III lisa punktis 1.3.2 sitestatud katsetingimusi ja -meetodeid T-kategooria seisvate pollu-
ja metsamajanduses kasutatavate sdidukite ja roomikutega C-kategooria sdidukite puhul ning tehniline teenistus peab
registreerima tulemused vastavalt Il lisa punktile 1.3.2.4.

3. Tuubikinnituse saamiseks peavad tehnilised teenistused mddtma pdllu- ja metsamajanduses kasutatavate
roomikukettidega C-kategooria sdidukite vilise miira taset vastavalt Il lisa punktis 1.3.2 ette ndhtud paigalseisukatse
tingimustele ja meetoditele.
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4. I lisa punktis 1.3.3 sitestatud katsetingimusi ja -meetodeid tuleb kohaldada roomikukettidega pollu- ja metsa-
majanduses kasutatavate C-kategooria sdidukite puhul ning tehniline teenistus peab registreerima tulemused.”

5) Artikkel 10 asendatakse jirgmisega:

LJArtikkel 10

Mootori vaimsusele esitatavad nduded

Pollu- ja metsamajanduses kasutatavate sdidukite mootori voimsuse hindamiseks mooddetakse selle kasulikku voimsust,
poordemomenti ja kiituse erikulu vastavalt UNECE eeskirja nr 120 01-seeria muudatustele.”

6) Artikli 11 1dike 4 esimene lause asendatakse jargmisega:

,Direktiivi 97/68/EU artikli 9 16ike 3 punktides c ja d ning 1dike 4 punktis a sitestatud kuupéevad tuleb tiiiibikinnituse
andmisel pollu- ja metsamajanduses kasutatavatele T2-, T4.1- ja C2-kategooria sdidukitele, mis on maddratletud
mdiruse (EL) nr 167/2013 artikli 4 1oigete 3, 6 ja 9 kohaselt ja varustatud L-R-kategooria mootoriga, kolme aasta
vorra edasi likata.”

7) Artikkel 12 asendatakse jirgmisega:

LArtikkel 12
ELi tiiitbikinnitusmenetlused

IIma et see piiraks artikli 11 kohaldamist, ei tohi riigiasutused, kui tootja on esitanud asjaomase taotluse, keelduda
soidukite heitenormidele tuginedes ELi vdi siseriikliku tiiibikinnituse andmisest uut tiitipi sdidukitele vdi mootoritele
ega keelata uue sdiduki registreerimist, miiitki v6i kasutuselevdttu ega uute mootorite miiiiki voi kasutamist, kui
asjaomased soidukid vo6i mootorid tdidavad madruse (EL) nr 167/2013 ja komisjoni rakendusmairuse (EL)
2015/504 (*) noudeid.

(*) Komisjoni 11. mirtsi 2015. aasta rakendusmdirus (EL) 2015/504, millega rakendatakse Euroopa Parlamendi ja
néukogu miédrust (EL) nr 167/2013 seoses pollu- ja metsamajandusmasinate tiiibikinnituse ja turujirelevalve
suhtes kohaldatavate haldusnduetega (ELT L 85, 28.3.2015, 1k 1).

8) Artikli 14 1dige 1 asendatakse jargmisega:

,1. Kui tootja on esitanud vastava taotluse ja tingimusel, et tiiibikinnitusasutus on andnud asjaomase loa, vdib
litkmesriik lubada kooskélas V lisa sdtetega erandina artikli 4 16ikest 1 seoses saasteainete heitega tuua paindlikkuskava
raames turule piiratud arvu soidukeid, millele paigaldatud mootor vastab direktiivi 97/68/EU artiklis 9 esitatud
nouetele.”

9) 1 kuni IV lisa muudetakse vastavalt kdesoleva maaruse III lisale.

Artikkel 4
Delegeeritud miiruse (EL) 2015/68 muudatused

Delegeeritud maidrust (EL) 2015/68 muudetakse jargmiselt.
1) Artiklit 2 muudetakse jargmiselt:
a) esimene lause ja sissejuhatav lause asendatakse jargmisega:
,Kdesolevas mddruses kohaldatakse komisjoni delegeeritud mairuse (EL) 2015/208 (*) artiklis 2 ja XII ning XXXIII

lisas sdtestatud mdisteid. Lisaks kohaldatakse jargmisi mdisteid:

(*) Komisjoni 8. detsembri 2014. aasta delegeeritud mairus (EL) 2015/208, millega tdiendatakse Euroopa Parla-
mendi ja ndukogu méirust (EL) nr 167/2013 pollu- ja metsamajanduses kasutatavatele soidukitele tiiiibikinni-
tuse andmisega seotud kasutusohutuse nduete osas (ELT L 42, 17.2.2015, lk 1).
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d)

b) punkt 5 asendatakse jargmisega:

,5) ,ilekanne* — juhtseadise ja piduri vaheliste osade kombinatsioon (v.a juhtkaablid, toite- ja lisavoolikud traktori
ning veetava sdiduki vahel), mis ithendab need osad mehaaniliselt, hiidrauliliselt, pneumaatiliselt voi elektriliselt
voi nende viiside kombinatsiooni teel funktsionaalseks tervikuks; kui pidurdusjéud saadakse juhist sdltumatust
energiaallikast voi sellise energiaallika abiga, loetakse ka siisteemi energiavaru tilekande osaks;*

punkt 17 jdetakse vilja;
lisatakse punktid 37 ja 38:

,37) .energiaallikas“ — seade, mis tagab pidurite rakendamiseks vajaliku energia, kas otseselt voi kaudselt energia-
salvesti abil;

38) ,energiasalvesti“ — seade, mis salvestab energiaallikast saadud energia, et kasutada seda pidurite rakendamiseks
vOi vabastamiseks;"”

2) I kuni V, VII, VIII, IX, XI, XII ja XIII lisa muudetakse vastavalt kdesoleva médruse IV lisale.

Artikkel 5
Delegeeritud méairuse (EL) 2015/208 muudatused

Delegeeritud madrust (EL) 2015/208 muudetakse jargmiselt.

1) Artiklit 2 muudetakse jargmiselt:

a)

punkt 5 asendatakse jirgmisega:

,5) ,kasutuseks ettendhtud rehvid“ — tootja poolt kdnealusele sdidukitiiiibile ettendhtud ja teatises, mille niidis on
toodud komisjoni rakendusmairuse (EL) 2015/504 (*) artiklis 2, nimetatud rehvitiiiip vdi rehvitiiiibid;

(*) Komisjoni 11. mirtsi 2015. aasta rakendusméérus (EL) 2015/504, millega rakendatakse Euroopa Parlamendi ja
ndukogu mairust (EL) nr 167/2013 seoses pdllu- ja metsamajandusmasinate tiiiibikinnituse ja turujirelevalve
suhtes kohaldatavate haldusnduetega (ELT L 85, 28.3.2015, lk 1).

punkt 6 asendatakse jirgmisega:

,0) ,kasutuseks ettendhtud roomikud“ — tootja poolt kdnealusele sdidukitiiibile ettendhtud ja teatises, mille néidis
on toodud rakendusmairuse (EL) 2015/504 artiklis 2, nimetatud roomikutiitip v6i roomikutiiiibid;”

punkt 12 asendatakse jargmisega:
,12) ,tdismassiga masin“ — suurima tehnilise kandevoimeni koormatud masin;*
lisatakse punkt 13:

,13) ,kabiin“ — juhikabiin, mis moodustab juhi imber fiiisilise barjddri ning ennetab vilischu vaba juurdepaisu
juhi alale.”

Artikli 5 16ige 3 asendatakse jargmisega:

»3.

Méotmismeetodid ja katsetulemused teatatakse tiiiibikinnitusasutusele katseprotokollis, mille vorm on kindlaks

maédratud rakendusmairuse (EL) 2015/504 artiklis 9.

[, IIL, V, VII, X, XII kuni XV, XVII, XIX, XX, XXII, XXV kuni XXXI, XXXIII ja XXXIV lisa muudetakse vastavalt kdesoleva
mairuse V lisale.
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Artikkel 6
Joustumine

Kiesolev mdarus joustub jargmisel pédeval parast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Kiesolev maarus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav koikides liikmesriikides.

Briissel, 14. juuuli 2016

Komisjoni nimel
president
Jean-Claude JUNCKER
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I LISA

Madruse (EL) nr 167/2013 I lisa muudetakse jargmiselt.

1) Reale nr 6 sisestatakse veerule ,Oigusakti viide* vastavasse lahtrisse jirgmine lithend:
~RVESR%

2) T3a-kategooria soidukeid kasitlev kirje real nr 9 asendatakse jargmisega: ,X*

3) T3b-kategooria soidukeid kasitlev kirje real nr 17 asendatakse jargmisega: ,X

4) T3a- ja T3b-kategooria sdidukeid kisitlevad kirjed real nr 23 asendatakse jargmisega: , X

5) Ca- ja Cb-kategooria sdidukeid kisitlevad kirjed real nr 30 asendatakse jargmisega: ,X;

6) T3b-kategooria sdidukeid kisitlevale kirjele real nr 34 sisestatakse jirgmine tdht:

X
WA
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II LISA

Delegeeritud mairuse (EL) nr 13222014 111, V, VIIL, IX, X, XIII kuni XVIII, XXI kuni XXIV, XXVI ja XXIX lisa muudetakse
jargmiselt.

1) I lisa muudetakse jargmiselt:

a) punkti 5.2 tabel 1 asendatakse jirgmisega:

,Tabel 1
Loetelu nduetest, millega seoses vib olla vajalik virtuaalseid katseid teha
Delegeer.ituii Oigus- Lisa nr Noue Piirangud/mérkused
akti viide
Miirus (EL) nr IX juhiistme ette monteeritud kaitse- Osa B4
1322/2014 raamiga kiljeli imberpaiskuva
kitsaroopmelise traktori pidev voi
katkestatud rullumine
Médrus (EL) nr XV Juhtimisruumi ja juhtimiskohale Ainult modtmete ja paigutusega
1322/2014 ligipddsu suhtes kohaldatavad seotud nduded
nouded
Médrus (EL) Vil Nihtavusala ja klaasipuhasteid | Ainult mddtmete, paigutuse ja nihta-
2015/208 kisitlevad nouded vusega seotud nduded
Mairus (EL) IX Tahavaatepeegleid kisitlevad Ainult mddtmete, paigutuse ja ndhta-
2015/208 noduded vusega seotud nduded
Mairus (EL) X1 Valgustusseadmeid kisitlevad Ainult punktides 5 ja 6 esitatud
2015/208 nduded mddtmete, paigutuse ja nihtavusega
seotud nduded (v.a kolorimeetrilised
ja fotomeetrilised nduded)
Mairus (EL) X1 Soitjate kaitse siisteeme, sealhulgas 2. osa
2015/208 sisustust, peatugesid, turvavoosid ja | Ainult modtmete (sh tdpne kuju) ja
soiduki uksi kasitlevad nduded paigutusega seotud nduded
Méirus (EL) X1v Soiduki vilispoolt ja lisaseadmeid | Ainult mddtmete (sh tipne kuju) ja
2015/208 kisitlevad néuded paigutusega seotud nduded;”

b) punkt 6.2.2 asendatakse jargmisega:

,6.2.2. Matemaatilise mudeli valideerimise menetlus

Matemaatiline mudel tuleb valideerida vorreldes tegelike katsetingimustega. Selleks tuleb teha fuisiline
katse, et vorrelda matemaatilist mudelit kasutades saadud tulemusi fuiisilise katse tulemustega. Katsetule-
muste vorreldavust tuleb tdestada. Selleks esitavad tootjad tehnilisele teenistusele korrelatsiooniaruande,
mis sisaldab teavet matemaatilise mudeli kohta ning kdnealuse mudeli ning fiiiisiliste katsetega saadud
tulemuste vahelise korrelatsiooni vastavalt punktis 6.1 sitestatud kavale. Tootja vdi tehniline teenistus
peab koostama valideerimisaruande, mis kinnitab matemaatilise mudeli vastavust, ja esitama selle tiiiibikin-
nitusasutusele. Kdigist matemaatilises mudelis vdi tarkvaras tehtud muudatustest, mis vdivad valideerimi-
saruande kehtetuks muuta, tuleb teatada tuitibikinnitusasutusele, kes voib nduda uue valideerimise ldbivii-
mist. Valideerimisprotsessi skeem on esitatud punkti 7 joonisel 1;*
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¢) Lisatakse jargmised punktid 6.2.7 ja 6.2.8:
,6.2.7. Tuubikinnitusmenetlus virtuaalse katsetamisega

Punkti 5.2 tabelis 1 sitestatud nduetele vastavust voib niidata ka virtuaalse katsemenetlusega, aga ainult
juhul, kui katsed tehakse punktis 6.2.2 esitatud nduetele vastava matemaatilise mudeli jirgi. Mudeli
rakendatavuses ja piirangutes tuleb kokku leppida tehnilise teenistusega ning tiiiibikinnitusasutus peab
need kinnitama.

6.2.8. Virtuaalse katsetamise katsearuanne

Tehniline teenistus peab esitama virtuaalse katsetamise tulemuste katsearuande. Katsearuanne peab olema
kooskdlas korrelatsiooni- ja valideerimisaruandega ning sisaldama vdhemalt jargmisi osi: virtuaalse proto-
tiitibi ehitus, simulatsiooni sisendid ja simulatsiooni tehniliste nduetega seotud tulemused.”
2) V lisa muudetakse jargmiselt:
a) lisatakse jargmine punkt 4.4:
,4.4. Punkti 4.1.2 kohaldatakse alates 1. juulist 2021.

Punktis 4.1.2 sitestatud kohustustest on vabastatud R- ja S-kategooria sdidukite tootjad, kes ei kasuta

soidukite diagnostikaks voi timberprogrammeerimiseks diagnostikaseadmeid ega fiiiisilist voi traadita tthen-

dust elektroonilis(t)e juhtseadis(t)ega;”

b) punkt 6.2 asendatakse jirgmisega:

,6.2. Punktis 6.1 nimetatud sdidukid, siisteemid, osised voi eraldi seadmestikud kantakse tootja remondi- ja
hooldusteabe veebisaidile;*

¢) 1. liite punktid 2.5 ja 2.5.1-.2.5.4 asendatakse jargmistega:

,2.5. Juhtseadise imberprogrammeerimine ja diagnostika seoses imberkalibreerimisega parast remonti voi tark-
vara laadimisega elektroonilise juhtseadise asendamisel vdi osiste asendusosade salvestamise voi taaskaivi-
tamisega peab vdimaldama omandidigusega hdlmamata riistvara kasutamist.

2.5.1. Umberprogrammeerimine ja diagnostika (PC-VCI andmevahetuse liides) tuleb teha kas standardi 1SO
22900-2, SAE J2534 voi alates 1. juulist 2021 standardi TMC RP1210 kohaselt.

Alates 1. juulist 2023 kehtib jargmistele tootjatele aga esimene 16ik:
a) R- ja S-kategooria sdidukite tootjad;

b) T- ja C-kategooria sdidukite tootjad, kelle toodang jdib allapoole selle lisa punktis 6.1 sitestatud
piirnorme;

¢) siisteemide, osiste ja eraldi seadiste tootjad, kelle toodang jaib allapoole selle lisa punktis 6.1 sitestatud
piirnorme.

2.5.2. Kasutada voib ka Etherneti, jarjestikliidest vdi kohtvorku (LAN) ning andmekandjaid, nagu laserplaat (CD),
digitaaluniversaalplaat (DVD) ja pooljuhtmaluseade, kuid tingimusel, et selleks ei oleks ndutav omandioi-
gusega kaitstud sidetarkvara (nt draiverid voi pistikprogrammid) ega riistvara. Tootjaspetsiifilise rakenduse
ja andmesideliidese standarditele ISO 22900-2, voi SAE J2534 vdi TMC RP1210 vastavuse valideerimiseks
peab tootja pakkuma kas soltumatult vilja tootatud andmesideliideste valideerimist vdi siis teavet ja ka
spetsiaalse riistvara rentimist, mida andmesideliidese tootjalt sellise valideerimise ldbiviimiseks ndutakse.
Sellise valideerimise voi teabe ja riistvara tasude suhtes kehtivad méiruse (EL) nr 167/2013 artiklis 55
sdtestatud tingimused.

2.5.3. Soiduki tootjate tarkvara koosesinemine tagatakse alates 1. juulist 2021;
Alates 1. juulist 2023 kehtib jargmistele tootjatele aga esimene 16ik:

a) R- ja S-kategooria sdidukite tootjad;
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b) T- ja C-kategooria sdidukite tootjad, kelle toodang jddb allapoole selle lisa punktis 6.1 sitestatud
piirnorme;

¢) siisteemide, osiste ja eraldi seadiste tootjad, kelle toodang jaib allapoole selle lisa punktis 6.1 sitestatud
piirnorme.

2.5.4. Soiduki ja diagnostikavahendite vahelise side tagamiseks kehtivad andmesideliidese ja sdiduki vahelistele
futsilistele diagnostikaliitmikele jirgmised standardid: SAE J1939-13, ISO 11783-2, ISO 15031-3 ja ISO
13400-4.%

3) VI lisas asendatakse joonis 4.3.b jirgmisega:
LJoonis 4.3.b

Umbermineku puhul kaitsev kahepostiline turvakabiin
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1 - Istme indekspunkt (SIP)
2 — Istme indekspunkt, pikikeskjoon
3 — Teise pikisuunalise koormuse rakenduspunkt, eest voi tagant
4 — Pikisuunalise koormuse rakenduspunkt, eest vdi tagant.”
4) IX lisa osa B1 punkt 3.1.4.3.3 asendatakse jirgmisega:

,3.1.4.3.3. Arvutiprogramm (BASIC), et mdirata kindlaks pidev voi katkestatud rullumiskditumine esiossa paigal-
datud kaitsekonstruktsiooniga kitsar6opmelise traktori kiiljeli paiskumisel, on osa kdesolevast katsejuhisest
ning niited selle kohta on esitatud osa B4 punktides 6.1-6.11.

5) X lisa osa B2 punkt 4.2.1.6 asendatakse jirgmisega:
,4.2.1.6. Tiiendavad loogikatsed

Kui loogikatse ajal tekib pragusid voi rebendeid, mida ei saa pidada tithiseks, tehakse viivitamatult parast
pragude vdi rebendite tekkimise esile kutsunud katset teine samasugune lo6gikatse, mille korral raskuse
langemiskorgus on

H = (Hx 10" ') (12 +4a) (1+ 2a)""

kus ,a“ on loogipunktis mdddetud jadvdeformatsiooni (Dp) ja elastse deformatsiooni (De):

a = Dp/De

Pirast teist 160ki lisanduv jadvdeformatsioon ei tohi iiletada 30 % esimesest 166gist tingitud jddvdeformat-
sioonist.
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Lisakatse tegemise voimaldamiseks tuleb koigi 160gikatsete ajal modta elastset deformatsiooni.”
6) XIII lisa muudetakse jargmiselt:
a) punkt 1.3 asendatakse jargmisega:
,1.3. Mooteseadmed

Rahvusvahelise Elektrotehnikakomisjoni standardite IEC 61672-1:2013 Elektroakustika - Miramodturid -
Osa 1: Spetsifikatsioonid nduetele vastamiseks tuleb kasutada tipset ja kvaliteetset miiramdddikut. Moot-
mised tuleb teha sageduskorrektsiooniga vorguga, mis vastab kdverale A ja on reguleeritud aeglast vastust
andma, nagu on kirjeldatud IEC viljaandes;*

b) lisatakse punktid 1.3.1, 1.3.2ja 1.3.3:
,1.3.1. Seadmeid tuleb tihti kalibreerida, voimaluse korral enne iga mddtmist.
1.3.2. Katsearuandes tuleb esitada mddtmisseadmete asjakohane tehniline kirjeldus.
1.3.3. Muutuvate nditude korral peab arvesse votma maksimumvadrtuste keskmist;*
¢) punkti 2.2.1 teine 16ik asendatakse jargmisega:

,Mikrofoni diafragma peab olema suunatud ettepoole ja mikrofoni keskosa peab olema XIV lisa 8. liites kirjel-
datud istme vordluspunktist (S) 790 mm korgusel ja 150 mm eespool. Viltida tuleb mikrofoni tileméirast vibree-
rimist;"

d) punkti 3.2.1 teine 16ik asendatakse jargmisega:
,Mikrofoni diafragma peab olema suunatud ettepoole ja mikrofoni keskosa peab olema XIV lisa 8. liites kirjel-
datud istme vordluspunktist (S) 790 mm korgusel ja 150 mm eespool. Viltida tuleb mikrofoni tileméérast vibree-
rimist;*

7) XIV lisa muudetakse jargmiselt:

a) punkti 1.14 tabeli esimene rida asendatakse jargmisega:

,I klass Traktorid, mille tithimass on kuni 3 600 kg;“

b) punkti 2.6.2 esimene taane asendatakse jargmisega:
,— pikkuste mddtmise korral: = 0,5 %;"
¢) punkt 3.5.3.2.7 asendatakse jirgmisega:
,3.5.3.2.7 Moodtmised istme kinnituspunktis ja istmel tuleb teha samal soidukatsel.
Vibratsiooni mddtmiseks ja registreerimiseks kasutatakse vdimendiga kiirendusmddturit, modtevdi-
mendit ja magnetilist salvestusseadet, elektroonilist andmesalvestussiisteemi vdi vahetu lugemiga vibro-
meetrit. Modteriistadele kehtivad punktides 3.5.3.3.2 kuni 3.5.3.3.6 sitestatud spetsifikatsioonid.”
d) punkt 3.5.3.3.4 asendatakse jairgmisega:
,3.5.3.3.4 Magnetiline salvestusseade voi elektrooniline andmesalvestussiisteem
Magnetilise salvestusseadme voi elektroonilise andmesalvestussiisteemi kasutamisel ei tohi seadme
maksimaalne taasesitusviga olla suurem kui #3,5% sagedusvahemikus 1-80 Hz, sealhulgas ka
muudetud kiirusel taasesitamisel analiiiisi jaoks;*
e) lisatakse jirgmine 4. jaotis:
,4. Istme kui osise ELi tiiiibikinnituse lisatingimused

Osise ELi tiiibikinnituse saamiseks peab iste peale 2. ja 3. jaotises sitestatud nduete vastama ka jargmistele
tingimustele:

a) reguleerimisulatus funktsioonina juhi massist peab olema vihemalt vahemikus 50 kuni 120 kg;

b) kiilgstabiilsuskatsel mdddetud kalde muutus ei ole suurem kui 5%
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¢) kumbki punktis 3.5.3.3.7.2 kirjeldatud vairtusest ei tohi olla suurem kui 1,25 m/s?;
d) punktides 3.5.7.4ja 3.5.7.5 osutatud vahemik ei tohi iiletada vaartust 2;“
f) 5. liite joonealune markus 2. asendatakse jirgmisega:

,2) Paigaldatud istmepadja tahasuunaline kalle peab olema 3-12° horisontaaltasapinnast, mdddetuna koorma-
misseadmega 8. liite kohaselt. Kaldenurga valik selle vahemiku piires soltub isteasendist;”

g) 8. liitele lisatakse punkt 2.1:
»2.1. Istme paigutamine

XV lisas kasutatav juhiistme vordluspunkt (S) saadakse siis, kui iste on reguleeritud pikisuunas kdige
tagumisse asendisse ja korguse poolest keskasendisse. Kui istmel on vedrustus, siis tuleb see reguleerida
keskmisele vedrustuskdrgusele sdltumata sellest, kas vedrustus on vastavalt juhi kaalule kohandatav voi
mitte.”

8) XV lisa muudetakse jargmiselt:

a) punkti 4.2 tabelis asendatakse kolmas rida jirgmisega:

,korgussuunaline vahekaugus: minimaalselt 125 mm;*

b) punkti 4.2.1 teine lause asendatakse jargmisega:

,Vertikaalne ja horisontaalne vahemaa ei tohi iiksteisele jirgnevate astmete vahel olla suurem kui 150 mm;
lubatud on aga 20 mm erinevus kahe astme vahel;*

¢) 1. liites asendatakse joonis 6 jirgmisega:

,joonis 6

(allikas: EN ISO 4254-1 nr 4.7)
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9) XVI lisa punkti 1 tabelit 1 muudetakse jargmiselt:

a) teine rida asendatakse jargmisega:

LSO 500-1:2014(*) X - Xy Xy Xy X*

b) joonealune markus (***) jaetakse vilja.
10) XVII lisa punkt 2.6 asendatakse jargmisega:

,2.6. Traktori voi ohutusseadise kiilge kinnitatakse tugevalt jirgmised kinnitusseadised:
a) seadised, millega kinnitatakse kiiresti valla paastetavad kinnitusseadised;

b) sellised ohutusseadiste osad, mida on vdimalik avada ilma tooriistade abita.”
11) XVII lisa punkt 3.4 asendatakse jargmisega:

»3.4. Katse tulemus
Aktsepteerimistingimused
Suisteemi koostisosa ja kinnituspunkti piirkonna jddvkahjustus on lubatud punktides 3.1ja 3.2 tipsustatud
joudude rakendamisel. Lubatud ei ole aga iikski viga, mis vdimaldaks turvavoosiisteemil, istmesiisteemil voi
istme reguleerimise lukustusmehhanismil avaneda.

Istme regulaator voi lukustusseadis ei pea katsekoormuse rakendamise jirel olema tookorras.”
12) XXI lisa punkt 2.2 asendatakse jargmisega:

,2.2. Viljalasketoru osad, mida juht voib tavakiitamise kdigus puudutada, nagu on kirjeldatud XVII lisa punktis 6.1,
peavad olema kaitstud eraldaja, piirde vdi vorega, et viltida juhusliku kokkupuute véimalust kuumade pinda-
dega.”

13) XXII lisa muudetakse jargmiselt:

a) punkti 2 alapunkt ag asendatakse jirgmisega:

,ag) teave mairdepunktide asukohtade, ohutu mairdeprotsessi ja mairimise sageduse kohta (kord paevas/kuus/
aastas);”

b) punkti 3 alapunkt g asendatakse jirgmisega:

,g) teave kolmepunktilise tdstemehhanismi maksimaalse tdstevdime kohta ja teave kolmepunktilise tdstemehha-
nismi lateraalse ja vertikaalse fikseerimise kohta teel litkumiseks;"

¢) punkti 3 alapunkt | asendatakse jirgmisega:

L)) teave kditusvolli veovollidega rakenduste kasutamise kohta ning selle kohta, et vollide tehniliselt voimalik kalle
soltub kaitsepiirde ja lilkumisruumi kujust ja suurusest, sealhulgas konkreetsed juhised ning hoiatused seoses
jargmisega:

i) kaitusvollidega tthendamine ja nende kiiljest vabastamine;

ii) tagumise kaitusvolliga ithendatud vahendite vdi masinate kasutamine;

i) vahendatud modtmetega 3. tiiiipi kaitusvolli kasutamine, kui kohaldatav, ja kaitsepiirde vihendatud
mddtmetega seotud tagajirjed ja ohud;”

14) XXII lisa muudetakse jargmiselt:
a) punkti 1.2 esimene lause asendatakse jirgmisega:

,Juhtseadised peavad vastama punktides 1.2.1. kuni 1.2.4. esitatud asjakohastele paigaldamise, asukoha, kisitse-
mise ja tdhistamisega seotud nduetele;
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b) punkti 1.2.3 teine 16ik asendatakse jirgmisega:

,Et juhti mitte segadusse ajada, peavad siduril, piduril ja gaasipedaalil olema mootorsdidukiga sarnased funkt-

sioonid ja paigutus, vilja arvatud jargmised sdidukid:

a) sadula ja juhtrauaga varustatud soidukid, mis peavad vastama standardi EN 15997:2011 nduetele gaasipedaali
ja kasisiduri kohta;

b) T- voi C-kategooria sdidukid, mille litkumas hoidmiseks on vajalik parema pedaali piisiv aktiveerimine (nt
gaasipedaali ja variaatorjduiilekande sdidukid voi kahe pedaali, edasi- ja tagurpidi sditmiseks, ning hiidrostaa-
tilise iilekandega soidukid);

¢) C-kategooria sdidukid, mille suurim valmistajakiirus on alla 15 km/h ja millel on kisitsi juhitavad hoovad
diferentsiaaljuhtimise kontrollimiseks;"

¢) punkt 2.1 asendatakse jargmisega:
,2.1. Juhtseadiste tuvastamiseks kasutatud tdhised peavad vastama XXVI lisa 1. jaotises sitestatud nduetele;”
d) punkt 3.1.1 asendatakse jirgmisega:

,3.1.1. Kui tegemist on hiidrostaatilise {ilekandega sdidukiga vdi sdidukiga, millel on hiidrostaatilise osaga
iilekanne, tuleb punktis 3.1 sitestatud nduet, et mootorit saab kiivitada tiksnes juhul, kui sidurimehha-
nism on lahutatud, tdlgendada nii, et mootorit saab kiivitada iiksnes juhul, kui iilekande juhtseadis on
neutraalasendis voi rohuta;*

e) punkt 3.2 asendatakse jargmisega:

,3.2. Juhul kui juht saab maapinnal seistes (nt traktori korval) mootori kiivitada ja tdita samal ajal punktis 3.1
sdtestatud mootori ohutu kdivitamist tagavaid ndudeid, aktiveeritakse mootori kaivitamiseks {iks tdiendav
juhtseadis;*

f) lisatakse jargmine punkt 3.3:

»3.3. Mootori kiivitamise liitmikud peavad olema kaitstud, et ennetada selle solenoidi liigutamist tavaliste tooriis-
tadega (nt kruvikeeraja);“

g) punkt 7.3 asendatakse jirgmisega:

,7.3. Kiitusvolli peab alati olema voimalik vilja lillitada juhiistmelt. See ndue kehtib ka seotud kitusvollide
viliste juhtseadis(t)e kohta, kui need on paigaldatud. Valjalilitusfunktsioon peab alati olema kdigi muude
toimingute suhtes @limuslik;*

h) punkt 7.4 asendatakse jirgmisega:
,7.4. Tdiendavad nduded kiitusvolli valimiste juhtseadiste suhtes, kui need on paigaldatud;”
i) lisatakse punkt 12:

,12. Virtuaalterminalid
Virtuaalterminalidega seotud juhtseadised peavad vastama standardi ISO 15077:2008 lisas B sitestatud
nduetele.”

15) XXIV lisa muudetakse jargmiselt:

a)

b)

punkt 1.3 asendatakse jirgmisega:

,1.3. Painduvad hiidrovoolikud peavad olema selgelt dratuntavad ja kustutamatult margistatud standardi ISO
17165-1:2007 13. jaos sitestatud nduete kohaselt;”

punkt 4.2 asendatakse jirgmisega:

,4.2. Midirdeaine lisamise kohad tuleb soidukil selgelt mirgistada siimbolite, piktogrammide voi virvikoodiga ja
kohtade asukoht ning juhised peavad olema kirjas kasutusjuhendis.”
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16) XXVI lisa muudetakse jargmiselt:
a) 3. jaotis asendatakse jirgmisega:

,3. Hiidraulilised haakeseadised

Traktori taga, ees voi kiilgedel olevad hiidroklapid ja nende iihendused, voolusuund ning t66reziim peavad
olema tuvastatavad virvikoodi ja/voi numbrite abil, mis on esitatud oli-, kiituse- kulumis- ja keemiliste ainete
(nagu vietised) suhtes kindlatel mirgistel; selle asukoht, tuvastamine ja kasutusjuhised peavad olema kirjas
kasutusjuhendis;"

b) 5. jaotis asendatakse jirgmisega:

,5. Pidurdamisega seotud tdiendavad hoiatussignaalid

Traktoritel peavad piduri rikkest ja torkest teavitamiseks olema jirgmised mérgulambid vastavalt komisjoni
delegeeritud mairuse (EL) 2015/68 (*) I lisa punktidele 2.2.1.29.1.1 kuni 2.2.1.29.2.1.

(*) Komisjoni delegeeritud maarus (EL) 2015/68, 15.10.2014, millega tdiendatakse Euroopa Parlamendi ja
ndukogu médrust (EL) nr 167/2013 seoses pdllu- ja metsamajandusmasinate tiiiibikinnituse saamiseks vajalike
pidurdustdhususe nduetega (ELT L 17, 23.1.2015, Ik 1).

17) XXIX lisa 2. jaotis asendatakse jargmisega:

,2. Kabiinile esitatavad nouded

2.1. Kabiiniga T- ja C-kategooria sdidukid peavad vastama standardile EN 15695-1:2009.

2.2. T- ja C-kategooria sdidukitele, mis pakuvad tootja deklareeritud teabe kohaselt kaitset ohtlike ainete eest, peab
olema paigaldatud 2., 3. vdi 4. kaitsetaseme kohane kabiin vastavalt standardis EN 15695-1:2009 esitatud
madratlusele ja sitestatud nduetele (nt sdidukile, mis pakub kaitset taimekaitsevahendite eest, mis tekitavad juhile
kahjulikuks osutuda vdivat auru, paigaldatakse 4. kaitsetasemele vastav kabiin).”
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III LISA
Delegeeritud méddruse (EL) nr 2015/96 I-IV lisa muudetakse jargmiselt.
1) I lisa muudetakse jargmiselt:
a) punktid 2.2 ja 2.3 asendatakse jargmistega:
,2.2. Tuibikinnituse taotlusele tuleb lisada teatmik vastavalt rakendusmédruse (EL) 2015/504 artiklitele 2 ja 6.

2.3. Taubikinnituskatsete tegemise eest vastutavale tehnilisele teenistusele esitatakse mootor, mis vastab direktiivi
97/68/EU 1 ja II lisas kirjeldatud mootoritiiiibi vdi algmootori niitajatele;”

b) 4. jaotises asendatakse kolmas 16ik jirgmisega:

,Tuibikinnituse teabedokumendid peavad vastama rakendusmédruse (EL) 2015/504 artiklile 2;“
¢) 6. jaotis asendatakse jargmisega:

,6. Toodangu nduetele vastavus

Lisaks mairuse (EL) nr 167/2013 artiklis 28, delegeeritud méiruse (EL) nr 1322/2014 artiklis 7 ja delegeeritud
madruse (EL) nr 1322/2014 1V lisas sitestatud nouete kohaldamisele kontrollitakse mootorite tootmise ndue-
tele vastavust direktiivi 97/68/EU I lisa 5. jaotise kohaselt;"

d) 8. jaotis asendatakse jargmisega:
,8. Turujirelevalve

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 7 ndudeid arvesse vottes teostatakse turujdrelevalvet vastavalt rakendusmai-
ruse (EL) 2015/504 artiklitele 4, 6 ja 10 ning rakendusmairuse (EL) 2015/504 III, V ja IX lisale;”

e) liidet muudetakse jargmiselt:
i) 1. jaotises asendatakse alapunkt c jirgmisega:
,¢) ELi tutibikinnitustdhis vastavalt rakendusméaruse (EL) 2015/504 artiklile 5;“
ii) punkt 6 asendatakse jirgmisega:

,6. Mootoril olevate margistuste tipne asukoht peab olema teatises deklareeritud vastavalt rakendusmairuse (EL)
2015/504 artiklile 2.

2) I lisa muudetakse jargmiselt:
a) punktid 2.1.2ja 2.1.3 asendatakse jargmisega:
,2.1.2. Taibikinnituse taotlusele tuleb lisada teatis vastavalt rakendusméaruse (EL) 2015/504 artiklile 2.

2.1.3. Tootja peab kooskdlas kiesoleva méiruse I lisa ja direktiivi 97/68/EU I lisa kohaselt esitama tiiiibikinni-
tuskatsete tegemise eest vastutavale tehnilisele teenistusele pollu- ja metsamajandusmasina mootori, mis
vastab kirjeldatud mootoritiiiibi vdi algmootori néitajatele;
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b) punkt 2.2.2 asendatakse jirgmisega:

,2.2.2. Sellele tuleb lisada rakendusmairuse (EL) 2015/504 artiklile 2 vastav teatis ning mootori vdi mootoritiiiip-
konna ja kohaldatavuse korral ka pollu- ja metsamajandusmasina tiiibile paigaldatud siisteemide, osiste ja
eraldi seadmestike ELi tiiiibikinnitustunnistuse koopia;“

¢) punktid 3.2.1ja 3.2.2 asendatakse jargmisega:

,3.2.1. sisselaske horendus ei iileta mootoritiiiibi tiiibikinnituse jaoks ettendhtud maksimaalset lubatud sisselaske
horendust;

3.2.2. viljalaske vasturdhk ei iileta mootoritiiiibi tiiibikinnituse jaoks ettendhtud maksimaalset lubatud viljalaske
vasturdhku;”

d) lisatakse punkt 3.2.3:

,3.2.3. konkreetsed tingimused mootori paigaldamiseks sdidukisse vastavalt mootori tiiiibikinnitustunnistusele;”
€) 4. jaotis asendatakse jargmisega:

4. Tiiibikinnituse andmine

Igale pollu- ja metsamajandusmasina tiiiibile, mis on varustatud mootoriga, millele on viljastatud kiesoleva
madruse I lisale vastav tiiibikinnitustunnistus voi kdesoleva méiruse IV lisa kohane samaviirne tiiiibikinnitus,
tuleb anda rakendusmiiruse (EL) 2015/504 V lisale vastav tiitibikinnitustunnistus.”

3) I lisa muudetakse jargmiselt:
a) punkt 1.3.1.1 asendatakse jirgmisega:

,1.3.1.1. Uhtlaseks kiiruseks enne joonele AA’ lihenemist on kolm neljandikku tootja teatatud maksimaalsest
valmistajakiirusest (vimax), mis on voimalik saavutada tinavasdiduks kasutatava korgeima kiiguga;”

b) punkti 1.3.1.2.3 teine lause asendatakse jargmisega:

,Kui see tulemus iiletab katsetatud pdllu- ja metsamajandusmasina tiiiibi suurima lubatud miirataseme vihemalt
1 dB(A) vorra, tehakse veel kaks mootmist;*

¢) punkti 1.3.2.4 esimese 1digu teine ja kolmas lause asendatakse jargmisega:

,Mootori poorlemiskiirus tuleb registreerida artikli 9 sitete kohaselt. Registreerida tuleb ka péllu- ja metsamajan-
dusmasina koormatuse tase;"

d) punkt 1.3.3 asendatakse jargmisega:
,1.3.3. Liikuvate roomikukettidega C-kategooria sdiduki vilise miira katsetamist kasitlevad sdtted

Roomikukettidega C-kategooria péllu- ja metsamajandusmasinate miira moddetakse tithimassiga tookorras
olekus ptsikiirusel 5 km/h (+/- 0,5 km/h), mootori nimipoérlemiskiirusel niiskel liivakihil, nagu on ette
nidhtud ISO 6395:2008 punktis 5.3.2. Mikrofoni asukoht peab vastama punkti 1.3.1 sitetele. Mdddetud
miira vddrtus tuleb registreerida katsearuandes.”



L 277)20 Euroopa Liidu Teataja 13.10.2016

4) 1V lisa asendatakse jirgmisega:

AV LISA

Alternatiivse titiibikinnituse tunnustamine

Jargmisi titiibikinnitusi ja (vajaduse korral) sellekohaseid tiiiibikinnitusmarke peetakse samavairseteks kiesoleva médruse
kohase tuitibikinnitusega:

1. direktiivi 97/68/EU artikli 9 1dike 3 punktides a ja b nimetatud H-, I, J- ja K-kategooria (IIA etapi) mootorite puhul:
1.1. direktiivi 97/68/EU XII lisa punktides 3.1, 3.2 ja 3.3 sitestatud tiiiibikinnitused;

1.2. 1A etapi tiiiibikinnitused vastavalt direktiivile 97/68/EU;

2. direktiivi 97/68/EU artikli 9 1dike 3 punktis ¢ nimetatud L-, M-, N- ja P-kategooria (IlIB etapi) mootorite puhul:
2.1. direktiivi 97/68/EU XII lisa punktides 4.1, 4.2 ja 4.3 sitestatud tiiiibikinnitused;

2.2. TIB etapi tiiitbikinnitused vastavalt direktiivile 97/68/EU;

3. direktiivi 97/68/EU artikli 9 18ikes 3d nimetatud Q- ja R-kategooria (IV etapi) mootorite puhul:

3.1. direktiivi 97/68/EU XII lisa punktides 5.1 ja 5.2 sitestatud tiiiibikinnitused.

3.2. IV etapi titiibikinnitused vastavalt direktiivile 97/68/EU;

3.3. tutibikinnitused vastavalt UNECE eeskirja nr 96 04-seeria muudatustele konealuse UNECE eeskirja punktis 5.2.1
esitatud vdimsusklasside Q ja R puhul.“
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IV LISA
Delegeeritud maaruse (EL) nr 2015/68 I kuni V, VII, VIII, IX, XI, XII ja XIII lisa muudetakse jargmiselt.
1) I lisa muudetakse jargmiselt:
a) punktid 1.3, 1.4ja 1.5 jdetakse vilja;
b) punkt 2.1.1 asendatakse jirgmisega:
,2.1.1. Pidurisiisteemide osad;"“
¢) punktid 2.1.1.1 ja 2.1.1.2 asendatakse jirgmistega:

,2.1.1.1. Piduri osad on projekteeritud, ehitatud ja paigaldatud nii, et sdiduk vastaks tavapirasel kasutamisel
kdesolevas lisas sitestatud nduetele, olenemata vdimalikust vibratsioonist.

2.1.1.2. Eelkoige peavad pidurisiisteemi osad olema projekteeritud, ehitatud ja paigaldatud nii, et need oleksid
korrosiooni- ja vananemiskindlad;*

d) punkt 2.1.1.4 asendatakse jirgmisega:

,2.1.1.4. Ei tohi paigaldada reguleeritavaid klappe, mis vOimaldavad sdiduki kasutajal muuta pidurisiisteemi
tohusust nii, et see ei vasta kasutamise ajal kdesoleva mairuse nduetele. Reguleeritav klapp, mida
saab eritooriista abil kasutada ainult tootja voi mis on I8hkumiskindla kaitsekattega, on lubatud, kui
soiduki kasutaja ei saa seda klappi muuta voi kui kdik kasutaja tehtud muudatused on tiitevvdimude
jaoks lihtsalt tuvastatavad;”

e) punktid 2.1.1.5.1, 2.1.1.5.2 ja 2.1.1.5.3 asendatakse jirgmistega:

,2.1.1.5.1. kui Ra-kategooria sdidukeid, mille suurim valmistajakiirus ei ileta 30 kmj/h, ja Sa-kategooria sdidu-
keid ei saa tehnilistel pdhjustel automaatse koormusanduriga varustada, voib neid varustada seadi-
sega, millel on vihemalt kolm pidurdusjéu juhtimise seadistust;

2.1.1.5.2. kui Ra-kategooria veetava sdiduki, mille suurim valmistajakiirus ei tleta 30 km/h, ja Sa-kategooria
soidukite ehituse eripdra tottu saab eristada ainult kahte koormusolekut — tithi ja koormatud —,
voib soidukil olla pidurdusjou juhtimiseks vaid kaks seadistust;

2.1.1.5.3. S-kategooria s6idukid, mille ainus koormus on kulumaterjalidest tulenev kasulik koormus, mis on
maksimaalselt 10 % tehniliselt lubatud teljekoormuse summast;”

f)  punkt 2.1.2.3 asendatakse jargmisega:
,2.1.2.3. Seisupidurisiisteem

Seisupidurisiisteem peab vdimaldama soidukit tdusul voi langusel juhi abita paigal hoida, kusjuures
pidurisiisteemi t660sad hoitakse lukustatud puhtmehaanilise seadise abil. Juht peab saama seda pidurit
rakendada juhiistmelt, ent veetava sdiduki puhul tuleb jirgida punkti 2.2.2.10 ndudeid.

Veetava sdiduki (pneumaatilise vdi hiidraulilise) sdidupidurisiisteemi ja traktori seisupidurisiisteemi
voib rakendada korraga, kui juht saab alati kontrollida, kas masinrongi seisupidurisiisteemi puhtme-
haaniliselt saavutatud pidurdustdhusus on piisav;“
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punkti 2.1.5.1.3 esimese 16igu esimene lause jdetakse vilja;
punkt 2.1.8.1.2 asendatakse jargmisega:

,2.1.8.1.2. pidurisiisteemis, millel on II lisa I liite punktis 6.2. osutatud piduriiilekandes Shusurve regulaator,
selle seadise ees ja taga lihimas juurdepdisetavas kohas. Kui seadis on pneumaatiliselt juhitav, on
tdismassiga matkimiseks ndutav lisakontrollventiil. Kui sellist seadist ei ole paigaldatud, on vajalik
tiks rohu kontrollventiil, mis on samavéidrne kdesoleva lisa punktis 2.1.5.1 osutatud regulaatori taga
asuva ventiiliga. Kontrollventiilid peavad olema maapinnalt voi sdiduki seest holpsasti juurdepda-
setavad;”

punktis 2.2.1.1 asendatakse kolmas 15ik jargmisega:

,Tb-kategooria traktorite puhul: kui rataste sdltumatu pidurdamise funktsioon on sisse lilitatud, ei tohi voimalik
litkumiskiirus tiletada 40 km/h, voi peaks see funktsioon 40 km/h iletamisel vilja lilituma. Need kaks nduet
peavad olema tdidetud automaatse funktsiooni abil;“

punkt 2.2.1.2.6.1 asendatakse jargmisega:

,2.2.1.2.6.1 kui sdidupidurisiisteem rakendatakse juhi lihasejou toimel, mida toetab energiaallikas voi iiks voi
mitu energiavaru, siis peab rikkepidurdus kdnealuse toe lakkamisel olema tagatav juhi lihasejoul,
mida toetavad voimalikud rikkest puutumata energiaallikad. Seejuures ei tohi juhtseadisele raken-
datav joud iletada ettendhtud suurimaid véirtusi;”

punkt 2.2.1.6.1 asendatakse jargmisega:

,2.2.1.6.1. Hidrovoolikute ja nende liitmike tShusus séidukites, mille pidurisiisteem toimib iihele teljele ja
pidurdamise ajal, seotakse ajam automaatselt kdigi teiste telgedega

Hiidroiilekande hiidrovoolikud peavad vastu pidama purunemisrdhule, mis on vihemalt neli korda
suurem kui sdiduki tootja mairatud suurim t66rdhk (T). Liitmikud peavad vastama jargmistele ISO
standarditele: 1402:2009, 6605:2002 ja 7751: 1997+A1:2011;"

punkti 2.2.1.7 teine lause jdetakse vilja.

punkti 2.2.1.10 esimese 10igu esimene lause asendatakse jirgmisega:

,s0idupidurite kulumist peab olema vdimalik kompenseerida kisi- v6i automaatse reguleerimisega;”
punkti 2.2.1.10.1 esimese 18igu esimene lause asendatakse jargmisega:

,paigaldatud automaatsed regulaatorid peavad pirast kuumenenud pidurite jahtumist, kui on tehtud II lisa
punktis 2.3 kirjeldatud I tuitipi katse, véimaldama vabakiigul liikumist, nagu on sitestatud sama lisa punktis
2.3.4;"

punktile 2.2.1.11.1 lisatakse teine 15ik:

,hiidropidurisiisteemides, kus hiidroiilekandeks kasutatakse iihisest paagist parit sama tiiiipi vedelikku, mida
kasutatakse ka soiduki teiste seadmetega, voib vedeliku diget taset kontrollida seadmega, mille puhul tuleb
mahuti avada;“

punktile 2.2.1.11.2 lisatakse teine 16ik:

Jhidropidurisiisteemides, kus hiidroiilekandeks kasutatakse iihisest paagist parit sama tiiiipi vedelikku, mida
kasutatakse ka soiduki teiste seadmetega, on lubatud hiidroiilekande rohulanguse tuvastamine tootja mairatud
konkreetse vaartuseni;”
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q) punkti 2.2.1.11.3 teine lause asendatakse jirgmisega:

,Tahis kinnitatakse kuni 100 mm kaugusele vedelikumahutite taiteavadest kooskdlas delegeeritud maaruse (EL)
nr 2015/208 artiklis 24 sitestatud nduetega;*

r)  punkt 2.2.1.13 asendatakse jargmisega:
,2.2.1.13. Tb-kategooria traktorid, mille suurim valmistajakiirus on ile 60 km/h

IIma et see piiraks punkti 2.1.2.3 nduete kohaldamist, peab energiavaru pidurisiisteemi tootamiseks
vajaliku lisaenergiaallika kasutamisel olema piisav, et mootori seiskumise voi energiaallikat toos
hoidva vahendi talitlushdire korral tagada piisav pidurdustdhusus, mis vdimaldab seisata sdiduki
ettendhtud tingimustel. Kui seisupidurisiisteemi mdjutamisel kasutatakse juhi lihasenergia toetamiseks
mingit abivahendit, peab abivahendi rikke korral olema tagatud seisupidurisiisteemi rakendumine,
vajaduse korral abivahendit tavapiraselt varustavast energiaallikast eraldi seisva varuenergia abil.
Selleks varuenergiaks voib olla sdidupidurisiisteemi jaoks ettendhtud energia;”

s)  punkt 2.2.1.17.3 asendatakse jargmisega:

,2.2.1.17.3. Kéesoleva lisa punkti 2.1.4.1.2 kohaselt paigaldatud kaht sdidukit thendavast juhtvoolikust ja
-kaablist iithe rikke korral peab rikkest puutumata voolik voi kaabel automaatselt tagama veetava
soiduki pidurdamise II lisa punktis 3.2.1 ettendhtud tShususega;”

t)  punkt 2.2.1.18.6 asendatakse jirgmisega:

,2.2.1.18.6. Juhtvooliku rikke (nt purunemise voi lekke) korral peab sdidupiduri juhtseadise tdielikul rakenda-
misel langema lisavooliku rohk jargmise kahe sekundi jooksul 1 000 kPa-ni. Séidupiduri juhtsea-
dise vabastamisel peab rohk lisavoolikus taastuma (vt ka punkt 2.2.2.15.2);

u) punkti 2.2.1.18.9 esimene lause asendatakse jirgmisega:

,R- v0i S-kategooria sdidukeid vedavatel traktoritel, mis suudavad tiita sdidu-, seisu- vdi automaatpidurisiisteemi
tohususnoudeid ainult hiidroenergiasalvestis salvestatud energia abil, peab olema standardile ISO 7638:2003
vastav pistmik, mille abil saab punkti 2.2.2.15.1.1 kohaselt eraldi mirgulambiga punktis 2.2.1.29.2.2 sitestatud
standardile ISO 7638:2003 vastava elektripistmiku 5. kontakti kaudu teada anda salvestatud energia ebapii-
savusest veetava sdiduki jaoks (vt ka punkt 2.2.2.15.1);"

v)  punkt 2.2.1.20 asendatakse jairgmisega:

,2.2.1.20. Kui II lisa punkti 3.1.3.4 saab tdita ainult II lisa punktis 3.1.3.4.1.1 sdtestatud tingimusi tdites;"
w) punkt 2.2.1.25.1 jdetakse vilja;
x) punkt 2.2.1.26.1.2 asendatakse jirgmisega:

,2.2.1.26.1.2. Juhtseadise elektririkke korral voi elektrilise juhtillekande juhtmestiku purunemisel véljaspool
elektroonilist juhtseadist (elektroonilisi juhtseadiseid), vilja arvatud energiavarustuses, peab
olema vdimalik rakendada juhiistmelt seisupidurisiisteemi ja sel moel hoida tdismassiga sdidukit
paigal 8 % kaldega tdusul voi langusel;

y) punkt 2.2.1.26.3 asendatakse jirgmisega:

,2.2.1.26.3. Punktides 2.2.1.26.1.2 ja 2.2.1.2.6.2.1.2 sitestatud seisupiduri tdhususnduete asemel on lubatud
kasutada ka punktides 2.2.1.26.3.1 ja 2.2.1.26.3.2 sdtestatud ndudeid.
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2.2.1.26.3.1 Seisupidurisiisteemi automaatne rakendumine on lubatud, kui sdiduk seisab ja saavutatakse punk-
tides 2.2.1.26.1.2 ja 2.2.1.26.2.1.2 nimetatud pidurdustdhusus ning rakendunud seisupidurisiis-
teem jddb rakendunuks siiiiteliiliti (kdivituse) olekust soltumatult. Sel juhul peab seisupidurisiis-
teem pidurid automaatselt vabastama kohe, kui juht paneb soiduki uuesti litkuma.

2.2.1.26.3.2 Seisupidurisiisteemi pidurite rakendamine juhiistmelt lisajuhtseadise abil, et hoida sel moel tiis-
massiga sdidukit paigal 8 % kaldega tdusul voi langusel. Sellisel juhul tuleb tdita ka punktis
2.2.1.26.7 sitestatud nouded;*

z)  punktis 2.2.1.26.5 asendatakse kolmas 16ik jargmisega:

,Kui seisupiduri rakendumisest annab tavaliselt mérku eraldi margulamp, mis vastab koigile punkti 2.2.1.29.4
nduetele, vdib seda margulampi kasutada kidesoleva punkti esimeses ja teises 16igus punasele mirgulambile
esitatud noude tditmiseks;”

aa) punktid 2.2.1.29.1.1 ja 2.2.1.29.1.2 asendatakse jirgmistega:

,2.2.1.29.1.1. Delegeeritud mairuse (EL) nr 1322/2014 XXVI lisa alusel kehtestatud néuete kohane punane
mérgulamp, mis teavitab pidurisiisteemi tdrgetest, mida on kirjeldatud kiesoleva lisa muudes
punktides ja V, VII, IX ja XIII lisas, ja mis takistavad ettendhtud sdidupidurdustdhususe saavuta-
mist vOi kahest soltumatust sdidupiduriahelast vihemalt ihe talitlust.

2.2.1.29.1.2. Vajaduse korral delegeeritud méddruse (EL) nr 1322/2014 artiklis 29 kehtestatud nduete kohane
kollane margulamp, mis teavitab pidurististeemis elektriliselt tuvastatud veast, millest punktis
2.2.1.29.1.1 nimetatud margulamp ei teavita;“

bb) punkti 2.2.1.29.2 esimene lause asendatakse jirgmisega:

,Traktoritel, millel on juhtkaabel ja/vdi millel on lubatud vedada veetavat sdidukit, millel on elektriline juhtii-
lekanne, peab olema delegeeritud mairuse (EL) nr 1322/2014 artiklis 29 sitestatud nduete kohane eraldi
mérgulamp, mis teavitab veetava sdiduki piduriseadiste elektrilise juhtiilekande veast;”

cc) punkti 2.2.1.29.2.1 kolmas lause asendatakse jargmisega:

,Kiesoleva lisa punkti 2.2.1.29.1.1 kohase mirgulambi ja kéesolevas punktis nimetatud tiiendava médrgulambi
asemel vOib traktoris olla hoopis delegeeritud mairuse (EL) nr 1322/2014 artiklis 29 kehtestatud nduete kohane
eraldi punane mirgulamp, mis annab marku sellisest veetava sdiduki pidurisiisteemi torkest;”

dd) punkti 2.2.2.1 esimene lause asendatakse jargmisega:

,R1a- ja Sla-kategooria sdidukitel ei pea olema sdidupidurisiisteemi. R1b- ja S1b-kategooria sdidukitel ei pea
olema sdidupidurisiisteemi, kui nende tehniliselt lubatud teljekoormus ei iileta ithtekokku 750 kg;*

ee) punkti 2.2.2.2 esimene lause asendatakse jirgmisega:

,R1b- ja S1b-kategooria séidukitele (kui nende tehniliselt lubatud teljekoormus on iihtekokku iile 750 kg) ja R2-
kategooria sdidukitele peab olema paigaldatud kas ahel-, osa- vdi pealejooksupidurdusega sdidupidurisiisteem;”

ffy  punkt 2.2.2.3.1.3 jdetakse vilja;
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gg) punkti 2.2.2.15.1.1 esimene 16ik asendatakse jirgmisega:

,kui rohk hiidroenergiasalvestis langeb alla sdiduki tootja poolt teatmikus margitud taset, mistdttu ei ole
ettendhtud pidurdustdhusus tagatud, tuleb sellest juhile standardile ISO 7638:2003 vastava elektripistmiku 5.
kontakti kaudu teada anda punkti 2.2.1.29.2.2 kohase eraldi margulambiga;”

hh) punkti 2.2.2.18 teise 16igu esimene lause asendatakse jargmisega:

,Nendele soidukitele pannakse delegeeritud mairuse (EL) nr 2015/208 artikli 24 kohane kustutamatu margistus,
mis tdhistab pidurisiisteemi funktsioone, kui standardi ISO 7638:2003 kohane pistmik on iihendatud voi
eraldatud.”

I lisa muudetakse jargmiselt:

a) punkt 1.2 asendatakse jargmisega:

,1.2. ,sidestuse kasutamise kover* — pidurdusjou suhet iseloomustav kdver vastavalt sdidukile rakendatavale
pidurdustegurile ilma veeretakistuseta ja pidurdamise korral teepinna normaalse reaktsioonijouga antud
teljele;”

b) punkti 2.1.4.2 teine 16ik asendatakse jirgmisega:

,Tb-, R2b-, R3b-, R4b- ja S2b-kategooria sdidukite kditumine viikese sidestusteguriga teel peab vastama kdes-
oleva lisa 1. liite vdi ABSiga sdidukite puhul XI lisa nduetele;”

¢) punkt 2.2.2.2 asendatakse jargmisega:

,2.2.2.2. Vastavust [ lisa punktis 2.2.1.2.4 ettendhtud nduetele kontrollitakse 0 tiitibi katses lahutatud mootoriga,
algkiirusel 30 kmjh.

Seisupidurisiisteemi juhtseadise rakendamisel ei tohi keskmine tdisaeglustus ega aeglustus vahetult enne
sdiduki peatumist olla alla 1,5 m/s%. Sama noue kehtib I lisa punktis 2.2.1.2.4 nimetatud lisajuhtseadise
korral.

Katse tehakse tdismassiga sdidukil. Piduri juhtseadisele rakendatav joud ei tohi olla ettendhtud vaartus-
test suurem;”

d) punkti 2.3.1.4 lisatakse jirgmine lause:
,Teise voimalusena voib katse teha nii, et piduri rakendamisel on mootor iilekandest lahutatud, kui kohaldatav;*
e) punkt 2.3.2.1 asendatakse jargmisega:

,2.3.2.1. R1-, R2-, S1-, R3a-, R4a- ja S2a-kategooria sdidukite ja R3b- ja S2b-kategooria sdidukite, kui nende
tehniliselt lubatud teljekoormus ei tileta ithtekokku 10 000 kg, sdidupidurisiisteemi katse tehakse nii, et
soiduk on koormatud tdismassini, piduritesse saadetav energia on samavairne energiaga, mis salvesta-
takse sama aja jooksul siis, kui katsetatav tdismassiga sdiduk soidab thtlaselt kiirusel 40 km/h 7 %
langusel 1,7 km.

See ndue loetakse tdidetuks R3a-, R4a, S2a-kategooria ja R3b- ning S2b- kategooria sdidukite puhul,
mille tehniliselt lubatud teljekoormus ei iileta thtekokku 10 000 kg, kui sdidukid on labinud punkti 2.5
kohase III tuitipi katse;

f) punkt 2.3.4.2 asendatakse jargmisega:

,2.3.4.2. tehakse kindlaks, et kui sdiduk sdidab vabastatud piduritega piisival kiirusel v = 60 km/h voi veetava
soiduki suurimal valmistajakiirusel, olenevalt sellest, kumb on viiksem, ei iileta asiimptootiline tempe-
ratuur trumli/ketta temperatuuritdusu 80 °C; sel juhul loetakse siilinud pidurdusmoment vastuvdeta-
vaks;"“
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g) punkt 2.5.3 asendatakse jargmisega:

,2.5.3. R3b ja S2b, kui nende tehniliselt lubatud teljekoormus ei iileta ithtekokku 10 000 kg;*
h) punkti 3.1.1.2 muudetakse jargmiselt:

i) esimene 16ik asendatakse jargmisega:

,Traktoriga, mis voib vedada R- v0i S-kategooria piduriteta veetavat sdidukit, tuleb saavutada punktis 3.1.1.2.1
ndutud traktorile ettendhtud masinrongi vihim lubatud pidurdustdhusus koos piduriteta veetava sdidukiga,
mis on koormatud traktori tootja ettendhtud tdismassini;”

ii) kolmanda 1digu viimane lause asendatakse jargmisega:
,Pyp + r = masinrongi mass (Py-mass + tootja teatises esitatud piduriteta veetava sdiduki mass Pg)*
i) II lisa punkti 3.1.3.3 teise 16iku lisatakse jargmine taane:
,— jahtumisperioodil ei tohi seisupidurisiisteemi kdsitsi iimber reguleerida;“
j) punktile 3.1.3.3 lisatakse jirgmine neljas 16ik:

,Seisva soiduki kuuma seisupidurisiisteemi katse voib dra jatta, kui seisupidurisiisteem toimib ainult nendel
pidurduspindadel, mida sdidupiduri jaoks ei kasutata;“

k) punkti 3.1.3.4 teine 16ik asendatakse jargmisega:

,Kui seda nduet ei saa tiita fuisiliste piirangute tdttu (nt traktoril ei ole piisavat pidurdusjdudu olemasolevate
rehvide/teckatte ebapiisava sidestusteguri tdttu voi kui traktori punktis 3.1.3.1 ettendhtud seisupidurisiisteemi
puhtmehaaniliselt saavutatav pidurdustohusus ei ole masinrongi pidurdamiseks piisav), loetakse see tdidetuks, kui
on tiidetud kdesoleva lisa punktis 3.1.3.4.1 sdtestatud alternatiivne ndue koos I lisa punktiga 2.2.1.20;

) punktid 3.1.3.4.1, 3.1.3.4.1.1 ja 3.1.3.4.1.2 asendatakse jirgmistega:

,3.1.3.4.1.  Punktis 3.1.3.4 esitatud ndue loetakse tdidetuks, kui seisupiduriga veetava sdiduki puhul on tdidetud
punktis 3.1.3.4.1.1 sitestatud tingimused vi kui pidurduseta vdi pealejooksupiduriga veetava
soiduki puhul on tdidetud punktis 3.1.3.4.1.2 esitatud tingimused:

3.1.3.4.1.1. isegi kui traktori mootor ei toota, jadb suurima lubatud massiga masinrong ettendhtud kallakul
paigale, kui juht on iihe juhtseadisega rakendanud juhiistmel traktori seisupidurisiisteemi ja veetava
soiduki soidupidurisiisteemi voi ainult traktori seisupidurisiisteemi;

3.1.3.4.1.2. traktori seisupidurisiisteem suudab hoida paigal traktorist ja piduriteta vdi pealejooksupiduriga
veetavast sdidukist koosneva masinrongi, millel on katsearuandes nimetatud suurim lubatud masin-
rongi mass (Py ; g). See mass madratakse jargmiselt:

a) piduriteta veetava sdiduki puhul; = masinrongi mass (Py-mass + tootja teatises esitatud piduriteta
veetava sdiduki mass Pp) punkti 3.1.1.2 kohaselt;

b) pealejooksupiduriga veetava sdiduki puhul: Py,p = masinrongi mass (Py-mass + tootja teatises
esitatud pealejooksupiduriga veetava sdiduki mass);

Py = traktori mass (sh ballast ja/vdi tdiendav koorem, kui asjakohane);”
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m) punkti 3.2.1.3 viies 16ik asendatakse jargmisega:

,Katse tehakse kiirusel 60 km/h vdi veetava sdiduki suurimal valmistajakiirusel, olenevalt sellest, kumb on
vaiksem;*

n) punkt 3.2.3 asendatakse jirgmisega:
,3.2.3. Automaatpidurdussiisteem

Automaatpidurduse tShusus I lisa punktides 2.2.1.17.1ja 2.2.1.18.5 kirjeldatud rikke korral ei tohi
tdismassiga sdiduki katsetamisel kiirusega 40 km/h vdi 0,8 vmax (kumb on viiksem) olla alla 13,5 %
suurimast staatilisest rattakoormusest. Kui tShusus on iile 13,5 %, on rataste blokeerumine lubatud;”

o) 1. liidet muudetakse jargmiselt:
i) punkt 1.1.3 asendatakse jargmisega:

,1.1.3. Punktis 1.1.1 osutatud sdidukid ning punktis 1.1.2 osutatud 1. vdi 2. kategooria blokeerumisvastase
pidurististeemiga soidukid (traktorid) ja A- voi B-kategooria blokeerumisvastase pidurisiisteemiga
soidukid (veetavad sdidukid), mis tdidavad XI lisa asjaomaseid ndudeid, peavad tiitma ka koiki kaes-
oleva liite asjaomaseid ndudeid, kuid lubatud on jirgmised erandid voi tingimused;*

i) lisatakse jargmised punktid 1.1.5ja 1.1.6:

,1.1.5. Kéesoleva liite nduded kehtivad suurima lubatud 1dbimddduga rehvide piduriseadmele, mis on tootja
poolt asjaomasele sdidukitiiiibile ette nahtud.

1.1.6. Vastavust sidestusteguriskeemidega nduetele ja kiesoleva liite 1, 2 ja 3 seotud vastavusnduetele ndida-
takse arvutuse teel;

iii) 3. jaotis asendatakse jargmisega:

.3 T-kategooria traktoritele esitatavad nduded
3.1. Kaheteljelised traktorid
3.1.1. Kui k-vaartus jadb vahemikku 0,2-0,8:

z>0,10+ 0,85 (k — 0,20)

Kiesoleva punkti nduded ei mdjuta II lisa pidurdustdhususega seotud ndudeid. Kui kdesoleva
punkti kohaselt tehtud katsetes saadakse 1I lisaga ette ndhtud pidurdustéhususest suuremad
vaidrtused, rakendatakse sidestuse kasutamise kdveratega seotud sitteid siiski skeemi 1 sirgjoon-
tega k = 0,8 ja z = 0,8 madratud piirides.

3.1.2. Koigi pidurdustegurite korral, mis jadvad vahemikku 0,15-0,30.

3.1.2.1. Iga telje sidestuse kasutamise kdver asetseb vdrrandi k = z + -0,08 abil saadud ideaalse sides-
tusteguri sirgega paralleelsete sirgete vahel, nagu on kujutatud skeemil 1, ning tagatelje sidestuse
kasutamise kover vastab pidurdusteguri z > 0,3 korral suhtele:

2>03+074(k — 0,38).

3.1.3. Traktorid, mis vdivad vedada dhkpidurisiisteemidega R3b-, R4b- vdi S2b-kategooria sdidukeid
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3.1.3.1. Kui katse toimub viljalillitatud energiaallikaga, suletud toitevoolikuga, pneumosiisteemi juhtvoo-
likuga tihendatud 0,5-liitrise mahutiga ning siisteemi sisse- ja viljaliilitamisrdhkudel, peab pidu-
risiisteemni juhtseadise tiielikul rakendamisel rdhk toitevooliku ja pneumosiisteemi juhtvooliku
thenduspeade juures olema sdiduki koormusest olenemata 650-850 kPa.

3.1.3.2. Juhtkaabliga sdidukite puhul peab sdidupidurisiisteemi juhtseadise taielik rakendamine andma
digitaalse koormusviirtuse, mis vastab rdhule 650-850 kPa (vt standard ISO 11992:2003, k.a
11992-2:2003 ja selle muudatus 1:2007).

3.1.3.3. Need vaartused peavad veetavast sdidukist eraldatud traktoril olema tdestatavalt olemas. Punk-
tides 3.1.6, 4.1 ja 4.2 esitatud skeemidel olevaid vastavusribasid ei tohi laiendada tile 750 kPa
jalvoi vastava digitaalse koormusvadrtuse (vt standard ISO 11992:2003, k.a 11992-2:2003 ja
selle muudatus 1:2007).

3.1.3.4. Tuleb tagada, et rohk toitetorustiku ithenduspea juures oleks vihemalt 700 kPa, kui siisteemis
on sisseliilitusrdhk. Kénealune rohk tuleb saavutada sdidupidureid rakendamata.

3.1.4. Traktorid, mis vdivad vedada hiidropidurisiisteemidega R3b-, R4b- v&i S2b-kategooria sdidukeid

3.1.4.1. Kui katse toimub tithikdigul energiaallikaga ja 2/3-ga mootori suurimast kiirusest ning veetava
soiduki matkuri (III lisa punkt 3.6) juhtvoolik on iihendatud hiidrosiisteemi juhtvoolikuga, peab
pidurisiisteemi juhtseadise taielikul rakendamisel rdhk hiidrosiisteemi juhtvoolikus olema sdiduki
koormusest olenemata 11 500 — 15 000 kPa ja lisavoolikus 1 500 — 3 500 kPa.

3.1.4.2. Need viidrtused peavad veetavast sdidukist eraldatud traktoril olema tdestatavalt olemas. Punk-
tides 3.1.6, 4.1ja 4.2 osutatud skeemidel olevaid vastavusribasid ei tohi laiendada iile
13 300 kPa.

3.1.5. Punktide 3.1.1ja 3.1.2 nduete kontrollimine

3.1.5.1. Punktide 3.1.1 ja 3.1.2 nduete kontrollimiseks esitab tootja esi- ja tagatelgede sidestuse kasuta-

mise kdverad, mis on vilja arvutatud jargmiste valemite abil:

T1 T1
fl=— =
N1 h
Fl+z--P-g
E
T2 T2
F2—z o -P-g

Koverad joonistatakse molema jargmise koormustingimuse kohta:

3.1.5.1.1.  tithimassiga sdiduk, mis ei leta tootja teatises esitatud vahimat massi;

3.1.5.1.2.  tdismassiga sdiduk; kui voib kasutada mitut massi jaotumise vdimalust, vdetakse arvesse vdima-
lus, mille puhul kdige suurem koormus langeb esiteljele.

3.1.5.2. Erinduded traktoritele, mille koik teljed on tdisveo tottu alaliselt jdigalt ithendatud (lukustusmair
100 %) voi tihendab tdisvedu need pidurdamise ajal automaatselt (lukustusmair 100 %)
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3.1.5.2.1.  Punkti 3.1.5.1 kohane matemaatiline kontroll ei ole vajalik.

3.1.5.3. Piisiva tdisveoga traktorid, mis ei kuulu punkti 3.1.5.2 alla

3.1.5.3.1.  Kui piisiva tdisveoga sdidukite puhul voi séidukite puhul, mille tdisvedu jaib pidurdamise ajal
sisselilitatuks, ei ole vdimalik teha punktis 3.1.5.1 ettendhtud matemaatilist kontrolli, vdib
tootja selle asemel kontrollida rataste blokeerumisjarjestuse katse abil, kas esirattad blokeeruvad
samal ajal kui tagarattad voi enne neid.

3.1.5.4. Kui aga traktor rakendab kiirusel iile 20 km/h pidurdamise ajal automaatselt tdisvedu, aga
aeglasemal kiirusel sdidupidurit rakendades seda ei tehta, ei ole vaja ndidata punkti 3.1.5.1
nduetele vastavust tingimustes, kus tdisvedu pidurdamise ajal sisse ei lilitu.

3.1.5.5. Punktis 3.1.5.3 sitestatud nduete tditmise kontroll

3.1.5.5.1.  Rataste blokeerumisjirjestuse katse tehakse tiis- ja tithimassiga sdidukiga sellise sidestusteguriga
teepinnal, et esimese telje rattad blokeeruksid punktis 3.1.5.5.2 sitestatud algse katsekiiruse
korral pidurdusteguri vahemikus 0,55-0,8.

3.1.5.5.2.  Katsekiirus:

0,9 vmax, aga mitte ille 60 km/h.

3.1.5.5.3.  Pedaalile rakendatav joud voib iiletada II lisa punktis 3.1.1 sdtestatud lubatud jou.

3.1.5.5.4.  Pedaalile avaldatavat joudu rakendatakse ja suurendatakse nii, et sdiduki teine ratas blokeerub
0,5-1 sekundit pdrast piduri rakendamise algust, ja jou rakendamist jitkatakse, kuni the telje
molemad rattad on blokeerunud (katse ajal voivad blokeeruda ka teised rattad, nt samaaegne
blokeerumine).

3.1.5.5.4.1 Kui tdismassiga katse kiigus ei ole vdimalik teist ratast 1 s jooksul blokeerida, vdib katse vilja
jatta tingimusel, et tithimassiga katse jooksul on vdimalik niidata rataste blokeerumine punktis
3.1.5.5.4 sitestatud tingimustel.

Kui ka tithimassiga katse puhul ei ole vdimalik teist ratast 1 s jooksul blokeerida, tehakse kolmas
ja otsustav katse teepindadel, mille sidestustegur on kuni 0,3 ja katsekiirusega 0,8 vmax km/h,
aga mitte tile 60 km/h.

3.1.5.5.4.2 Punkti 3.1.5.5 kohase katse korral viitab esi- ja tagarataste korraga blokeerumine tingimustele,
kus aeg tagatelje viimase (teise) ratta esmakordse blokeerumise ja esitelje viimase (teise) ratta
esmakordse blokeerumise vahel ei ole pikem kui 0,3 s.

3.1.6. Traktorid, mis vdivad vedada veetavaid soidukeid

3.1.6.1. Pidurdusteguri Ty/Fy; ja rdhu pm lubatud suhe peab koigil réhkudel vahemikus 20-750 kPa
(0hkpidurid) ja 350-13 300 kPa (hiidropidurid) olema skeemil 2 niidatud piirides.

3.2 Rohkem kui kahe teljega traktorid

Punkti 3.1 nouded kehtivad sdidukite suhtes, millel on rohkem kui kaks telge. Punkti 3.1.2.
noduded seoses rataste blokeerumisjdrjestusega loetakse tdidetuks, kui pidurdusteguri vahemikus
0,15-0,30 on vihemalt ihe esitelje rataste sidestustegur suurem kui vihemalt ithe tagatelje
ratastel;“
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iv) punkt 6.1 asendatakse jargmisega:

,6.1. Sdidukid, mis tdidavad kiesoleva liite ndudeid sdiduki vedrustuse poolt mehaaniliselt juhitava seadisega,
peavad olema varustatud delegeeritud mairuse (EL) nr 2015/208 artikli 24 kohaste margistega, millel
on esitatud seadise tegelik kdigupikkus sdiduki tithi- ja tdismassile vastavate asendite vahel ning lisa-
teave, mis voimaldab kontrollida seadise seadeid;*

v) punkti 6.3 teine lause asendatakse jirgmisega:

,Ohk- v&i hiidropidurisiisteemiga sdiduki mehaaniliselt juhitava seadise mirgise niidis esitatakse kooskdlas
komisjoni rakendusmadruse (EL) 2015/504 (*) artiklis 5 kehtestatud nduetega.

(*) Komisjoni 11. madrtsi 2015. aasta rakendusmdirus (EL) 2015/504, millega rakendatakse Euroopa Parla-
mendi ja ndukogu mdirust (EL) nr 167/2013 seoses pollu- ja metsamajandusmasinate tiiiibikinnituse ja
turujdrelevalve suhtes kohaldatavate haldusnduetega (ELT L 85, 28.3.2015, k 1);*

Vi

=

skeemi 2 pealkiri asendatakse jargmisega:
,Pidurdusteguri Ty/Fy ja ithenduspea rdhu pm lubatud suhe T- ja C-kategooria traktoritel, millel on pneumo-
voi hiidropidurisiisteemid.”
3) I lisa muudetakse jargmiselt:
a) punkt 3.6.2.1.2.1 jdetakse vilja;
b) 2. liite punkti 1.1 stimboli A kirjeldus asendatakse jargmisega:
»A = hiidroaku (laadimiseelne rohk: 1 000 kPa).*
4) IV lisa muudetakse jargmiselt:
a) A osa punkti 1.2.2.1 kolmas lause asendatakse jargmisega:
,algne rohk médratakse kindlaks teatises;”
b) B osa muudetakse jargmiselt:
i) punktis 1.2.2.1 asendatakse kolmas lause jirgmisega:
,Algne energiatase maddratakse kindlaks teatmikus;*
ii) punktis 1.3.2.1 asendatakse kolmas lause jargmisega:
,2Algne energiatase maaratakse kindlaks teatmikus;*
¢) C osa muudetakse jargmiselt:

i) punktile 1.1.1 lisatakse jirgmine 15ik:

,Energiasalvestit, mida kasutatakse pulsatsioonisummutina hiidropidurististeemides, kus saavutatakse ettendhtud
soidupiduritdhusus energiaallika abil, ei peeta kdesoleva lisa moistes akuks ega kondensaatoriks;”
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ii) punkt 2.1.3 asendatakse jirgmisega:
,2.1.3. Tulemuste tdlgendamine
Aeg t ei tleta 30 s traktorite puhul, millel ei ole veetava sdiduki haakeseadis lubatud.
5) 'V lisa punkt 2.2.1 asendatakse jirgmisega:
,2.2.1. 1II lisa 6. jaotises sitestatud reageerimisaja nduded.
6) VII lisa muudetakse jargmiselt:
a) pealkiri asendatakse jargmisega:

JAlternatiivsed katsenduded sdidukitele, mille puhul on tehtud I, II voi III titipi katsetega samavairsed katsed;*

b) 1. ja 2. jaotis asendatakse jirgmisega:

L1 Moisted

Kiesolevas lisas kasutatakse jargmisi moisteid:

1.1.  ,katsetatav veetav sdiduk“ — veetav sdiduk, mis esindab veetava sdiduki tiiiipi, millele soovitakse saada
tiiibikinnitust;

1.2. ,identne“ — samade geomeetriliste ja mehaaniliste omadustega ning samadest materjalidest (sdiduki osad);

1.3.  ,vordlustelg® — telg, mille kohta on koostatud katsearuanne;

1.4. ,vordluspidur* — pidur, mille kohta on koostatud katsearuanne;

1.5. ,nominaalne katsemass“ — tootja ndidatud ketta v&i trumli mass, millega tehniline teenistus teeb asjako-
hase katse;

1.6. ,tegelik katsemass“ — tehnilise teenistuse poolt enne katset moddetud mass;

1.7.  ldvendpidurdusmoment* — vdhim sisendpoordemoment, mis on vajalik moddetava pidurdusmomendi
tekitamiseks;

1.8. ,deklareeritud livendpidurdusmoment” — tootja deklareeritud piduri iseloomulik livendpidurdusmoment;

1.9. ,deklareeritud vilislibimdot“ — tootja deklareeritud ketta iseloomulik vélislabimdot;

1.10. ,nominaalne vilislibimdot“ — tootja niidatud ketta vilislibimoot, millega tehniline teenistus teeb asjako-
hase katse;

1.11. ,tegelik valislabimdot* — tehnilise teenistuse poolt enne katset mdddetud ketta vélislabimddt;

1.12. ,nukkvolli efektiivne pikkus“ — vahemaa S-nuki keskjoonest kuni pidurihoova keskjooneni;

1.13. ,pidurdustegur* — piduri sisendi ja viljundi véimendussuhe.
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2. Uldnduded

Tuubikinnituse saamiseks esitatud sdiduk ning selle siisteemid ei vaja II lisas sdtestatud I ja/voi II voi III
tiidipi katset jargmistel juhtudel.

2.1.  Tegemist on traktori vdi veetava sdidukiga, mis on rehvide, nende paigaldusviisi, piduriseadiste ja pidur-
dusenergia telgedes neeldumise maira alusel pidurdamise seisukohast identne traktori voi veetava sdidu-
kiga, mis:

2.1.1. on labinud I ja/voi II voi III titiipi katse; ning

2.1.2. on saanud tiiiibikinnituse seoses pidurdusenergia neeldumisega, kui iga telje mass ei ole asjaomase sdiduki
omast vaiksem.

2.2.  Tegemist on traktori vOi veetava sdidukiga, mille telg voi teljed on rehvide, rehvide paigaldusviisi, pidu-
riseadiste ja pidurdusenergia telgedes neeldumise mddra alusel pidurdamise seisukohast identne voi
identsed telje vdi telgedega, millest igaitks on ldbinud I ja/vdi I voi III tuitipi katse seoses igale teljele
rakenduva massiga, mis ei ole vdiksem kui asjaomasel sdidukil, tingimusel et igasse telge neelduv pidurdus-
energia ei ole suurem energiast, mis neeldus kdnealusesse telge vordluskatse voi -katsete ajal, mis tehti
eraldi iihel teljel.

2.3, Tegemist on traktoriga, millel on aeglustisiisteem (v.a mootorpidur), mis on identne jargmistel tingimustel
katsetatud aeglustisiisteemiga.

2.3.1. Aecglustisiisteem on suutnud vahemalt 6 % kaldel tehtud katses (II tiiiipi katse) omal joul stabiliseerida
soiduki, mille suurim mass oli katse ajal vihemalt sama suur kui tiitibikinnituse saamiseks esitatud sdiduki
suurim mass.

2.3.2. Eespool osutatud katses on tehtud kindlaks, et kui titibikinnituse saamiseks esitatud sdiduk saavutab teel
litkumiskiiruse 30 km/h, on aeglustisiisteemi poodrlevate osade poodrlemissagedus selline, et aeglustusmo-
ment on vihemalt sama suur kui punktis 2.3.1 osutatud katses.

2.4.  Tegemist on veetava sdidukiga, millel on surudhuga to6tav po6ravoll voi ketaspidurid ning mis vastab 1.
liites esitatud omaduste kontrollimise nduetele, vorreldes vordlustelje aruandes esitatud omadustega. Muud
kui surudhuga tootava pooravolliga pidurid voi ketaspidurid voivad saada tutibikinnituse, kui esitatakse
samavadrne teave;"

4. jaotis asendatakse jirgmisega:

,4.  Tiiibikinnitustunnistus

Eespool esitatud nduete kohaldamisel peab tiiiibikinnitustunnistus sisaldama jargmisi andmeid.

4.1. Kdesoleva lisa punktis 2.1 osutatud juhul esitatakse I ja/vdi I voi III tiitipi katseks esitatud vordlussdiduki
tiitibikinnitusnumber.

4.2. Kdesoleva lisa punktis 2.2 osutatud juhul tiidetakse rakendusmdiruse (EL) 2015/504 V lisas esitatud vormi
tabel L.

4.3. Kdesoleva lisa punktis 2.3 osutatud juhul tdidetakse rakendusmairuse (EL) 2015/504 V lisas esitatud vormi
tabel IL

4.4. Kui kohaldatakse kiesoleva lisa punkti 2.4, tiidetakse rakendusmédruse (EL) 2015/504 V lisas esitatud vormi
tabel IIL“
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d) 1. liidet muudetakse jargmiselt:

i) 2. jaotis asendatakse jargmisega:

2.

2.1.

Selles lisas kasutatavate tihiste tihendused on esitatud jirgmises tabelis.

Tahised

p = staatilistes tingimustes sdiduki teljele mdjuv osa sdiduki massist

F = teekatte pShjustatud normaaljdud teljele staatilistes tingimustes = P x g

Fr = staatilistes tingimustes kdigile veetava sdiduki ratastele mdjuv teepinna summaarne vastumoju
F. = teljekoormus katses

P, =F|¢g

g = raskuskiirendus: g = 9,81 m/s?

C = sisendpidurdusmoment

Cy = livendpidurdusmoment. Antud momendi voib méddrata modtmiste ekstrapolatsiooni abil vahemi-

kus, mis ei iileta 15 % pidurdustegurist, vdi muul samavéirsel meetodil
Cogec = deklareeritud lavendpidurdusmoment
C = suurim sisendpidurdusmoment

max

R = rehvi diinaamiline veereraadius. Ra- ja Sa-kategooria sdidukite puhul voib rehvi diinaamilise
veereraadiuse alternatiivina kasutada rehvi tootja mairatud raadiust staatilise koormusega

T = rehvi ja teepinna vaheline pidurdusjoud

Tg = veetava sdiduki rehvide ja teepinna vaheline pidurdusjoud kokku
M = pidurdusmoment = T x R

z = pidurdustegur = T [ Fv6i M [ R x F)

s = piduri tditurmehhanismi kogukiik (tookiik + vabakaik)
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s, = tookdik (kdik, mille puhul on rakendatav telgsurvejoud 90 % keskmisest telgsurvejoust ThA)

Telgsurvejoud A

90% Thy

0 1/3 Smax 2[3 Spax Sp S inax Kiik

Th, = keskmine telgsurvejoud (keskmine telgsurvejoud médratakse kogukdigu s, ithe kolman-
diku ja kahe kolmandiku osa véirtuste integreerimise teel)

1 = hoova pikkus

r = piduritrumlite siseraadius vdi piduriketaste efektiivne raadius

p = pidurdusrdhk

Markus: tihistele lisatud jarelliide ,e“ on seotud vordluspidurikatse niitajatega ja see lisatakse vajaduse korral ka
muudele tahistele;

ii) punkt 3.1.2 asendatakse jirgmisega:

,3.1.2. Telgede kombinatsiooni katsetamise tulemusi voib kasutada kdesoleva lisa punkti 2.1 kohaselt juhul, kui veo-
ja pidurite kuumenemise katses iga telje osa energiatoites on vordne;”

i) punkt 3.7 asendatakse jargmisega:
»3.7. Identifitseerimistunnused

3.7.1. Teljel peavad olema ndhtaval kohal selgesti loetavalt ja kustumatult jargmised mis tahes viisil rithmitatud
identifitseerimisandmed:

3.7.1.1.  telje tootja ja/vdi kaubamirk;
3.7.1.2.  teljetunnus;
3.7.1.3.  piduri tunnuskood;

3.7.1.4.  Fe tunnus;
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3.7.1.5.  katsearuande pdhiosa number;

3.7.1.6.  Tunnuste niide

Telje tootja ja/vdi kaubamirk ABC
ID1-XXXXXX

ID2-YYYYYY

ID3-11111

ID4-Z72727777

3.7.2. Piduri eraldiasetseval automaatsel reguleerimisseadmel peavad olema nihtaval kohal selgesti loetavalt ja
kustumatult jargmised rithmitatud identifitseerimisandmed:

3.7.2.1.  Olenevalt olukorrast kas tootja ja kaubamirk voi itks nendest
3.7.2.2.  Tiip
3.7.2.3.  Versioon

3.7.3. Iga piduri hoordkatte voi klotsi mudel ja tiitip peavad olema kustutamatult ndhtavad, kui hoérdkate
paigaldatakse piduriklotsile voi klots klotsitallale.

3.7.4. Tunnuskoodid
3.7.4.1.  Telje tunnuskood

Telje tunnuskoodi pdhjal saab telge liigitada vastavalt selle pidurdusjoule/pidurdusmomendile, mille on
ette ndinud telje tootja.

Telje tunnuskood on tdhtnumbriline tdhis, mis koosneb neljast simbolist ,ID1-“, millele jargneb veel
maksimaalselt 20 siimbolit.

3.7.4.2.  Piduri tunnuskood

Piduri tunnuskood on tahtnumbriline téhis, mis koosneb neljast simbolist ,ID2-“, millele jargneb maksi-
maalselt 20 siimbolit.

Sama tunnuskoodiga pidurid ei erine iiksteisest jirgmiste kriteeriumide poolest:
a) piduritiitip;

b) supordikorpuse, pidurikilbi, -ketta ja -trumli pohimaterjal;

¢) jarelliitega ,e“ modtmed vastavalt katsearuandele;

d) piduri pidurdusjou tekitamise pdhimeetod;

e) ketaspiduri puhul piduriketta paigaldamise meetod: jiik voi ujuv;

f) pidurdustegur By

g) VII lisa nduetes sitestatud erinevad pidurite omadused, mis ei ole hdlmatud kdesoleva liite punktiga
3.7.4.2.1.
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3.7.4.2.1. Sama tunnuskoodiga pidurite lubatud erinevused
Sama tunnuskoodiga pidurite omadused voivad erineda jirgmiste kriteeriumide poolest:

a) deklareeritud maksimaalse sisendpoordemomendi C,,, suurenemine;

max
b) korvalekalle deklareeritud piduriketta ja -trumli massist my.: +20 protsenti;
¢) piduriklotsile/alusplaadile hoordkatte/piduriklotsi kinnitamise meetod;

d) ketaspidurite maksimaalse kaigu suurenemine;

e) nukkvolli efektiivne pikkus;

f) deklareeritud lavendpidurdusmoment Cg 4.

g) +5mm ketta deklareeritud valislibimoddust;

h) ketta jahutamise tiitip (0hkjahutusega/dhkjahutuseta);

i) rumm (integreeritud rummuga voi ilma);

j) integreeritud trumliga ketas — seisupiduri funktsiooniga voi ilma;

k) piduriketta hoordepindade ja kinnituse vaheline geomeetriline suhe;

) hoordkatte tiiiip;

m) materjali variandid (v.a punktis 3.7.4.2 nimetatud pohimaterjali muutmine), mille puhul tootja kinni-
tab, et need ei muuda noutud katsete libimise suutlikkust;

n) alusplaat ja piduriklotsid.
3.7.4.3.  Fe tunnuskood

Fe tunnuskood niitab katsetelje koormust. See on tihtnumbriline tdhis, mis koosneb neljast siimbolist
JID3-, millele jirgneb Fe viddrtus daN-des ilma iihikut ,daN“ naitamata.

3.7.4.4.  Katsearuande tunnuskood

Katsearuande tunnuskood on tihtnumbriline tahis, mis koosneb neljast siimbolist ,ID4-“, millele jargneb
katsearuande numbri pdhiosa.

3.7.5. Piduri automaatne reguleerimisseade (integreeritud voi eraldi)

3.7.5.1.  Piduri automaatse reguleerimisseadme tiiiibid
Sama tiitipi piduri automaatsed reguleerimisseadmed ei erine iiksteisest jargmiste kriteeriumide poolest:
a) korpus: pdhimaterjal;
b) maksimaalne lubatud pidurivolli po6rdemoment;

¢) reguleerimispohimaote.
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3.7.5.2.  Piduri automaatse reguleerimisseadme versioonid to6pohimotte alusel

Tuibi piires loetakse erinevateks versioonideks need piduri automaatsed reguleerimisseadmed, millega

reguleeritakse piduri 16tku;”

iv) punkt 3.8 asendatakse jargmisega:

»3.8.

Katsekriteeriumid

Kui telje vdi piduri jaoks, mida on muudetud tootja esitatud teatises maaratud piirides, on vaja uut katsea-
ruannet voi katsearuande tdiendamist, kasutatakse lisakatsete vajaduse kindlaks tegemiseks jargmisi kritee-
riume, vottes arvesse tehnilise teenistusega kooskdlastatud halvimaid konfiguratsioone.

Tabelis kasutatavad lithendid

TK (tervikkatse)

Katse:

3.5.1: tdiendav jahtunud pidurite pidurdustdhususkatse
3.5.2: pidurdustdhususe vihenemise katse (I tiiiipi katse) (*)
3.5.3: pidurdustdhususe vahenemise katse (III tiitipi katse) ()

PTVK (pidurdustd-
hususe vihenemise
katse)

Katse:

3.5.1 tdiendav jahtunud pidurite pidurdustdhususkatse
3.5.2 pidurdustdhususe vihenemise katse (I tiiiipi katse) ()
3.5.3 pidurdustdhususe vihenemise katse (Il titipi katse) ()

(*) Kui see on asjakohane.

Punkti 3.7.4.2.1 kohased erinevused

Katsekriteeriumid

a)  Deklareeritud maksimaalse sisendpo6rdemo- | Muutmine lubatud ilma tdiendava katsetamiseta
mendi C,, suurenemine
b)  Korvalekalle deklareeritud piduriketta ja | TK: katsetatakse kdige kergemat varianti; kergeimat
-trumli massist mgy,.: 20 protsenti varianti tuleb katsetada, aga kui uue variandi nominaalne
katsemass on katsed libinud variandi omast alla 5 %
viiksem, ei ole seda vaja.
Katsendidise tegelik katsemass vdib nominaalsest katse-
massist erineda 5 %.
¢) Hoordkatte piduriklotsile voi piduriklotsi | Tootja kindlaks mairatud ja katsete eest vastutava tehni-
klotsitallale paigaldamise viis lise teenistuse poolt heaks kiidetud halvim v&imalus.
d) Ketaspiduri t66kdigu maksimaalse tShususe | Muutmine lubatud ilma tdiendava katsetamiseta
suurendamine
e)  Nukkvolli efektiivne pikkus Halvimaks voimaluseks loetakse pooravolli viikseim

vaiandejiikus ja seda kontrollitakse kas:
i) PTVK voi

ii) on muudatus lubatud lisakatseid tegemata, kui on
voimalik arvutuste teel nididata muudatuse moju
kiigule ja pidurdusjdule. Sellisel juhul peavad katsea-
ruandes olema jargmised ekstrapoleeritud vairtused:
Ser Cor Toy TofF,.
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Punkti 3.7.4.2.1 kohased erinevused Katsekriteeriumid

f) Deklareeritud lavendpidurdusmoment Cg g, Tuleb kontrollida, kas pidurdustdhusus jaib skeemil 1
ndidatud piiridesse.

g) +5 mm ketta deklareeritud vilislabimdddust | Halvimaks vdimaluseks loetakse viikseimat 1abimddtu.
Katsendidise tegelik valislabimoot voib erineda £1 mm
telje tootja poolt ette ndhtud nominaalsest vilislabimdo-
dust.

h) Ketta jahutamise tiiiip (dhkjahutusega/dhkjahu- | Kdik tiiiibid peavad labima katsed.

tuseta)

i) Rumm (integreeritud rummuga voi ilma) Kaik tiitibid peavad labima katsed.

j) Integreeritud trumliga ketas (seisupiduri funkt- | Katsetamine ei ole vajalik

siooniga voi ilma)

k) Piduriketta hddrdepindade ja kinnituse vahe- | Katsetamine ei ole vajalik

line geomeetriline suhe

1) Piduri hoordkatte tiiiip Koik piduri hoodrdkatte tiiiibid.

m) Materjali erinevus (v.a punktis  3.7.4.2. | Selle tingimuse katsetamine ei ole vajalik.

osutatud baasmaterjali muutmine), mille
puhul tootja kinnitab, et nimetatud erinevus
ei muuda ndutavate katsete tulemust

n)  Alusplaat ja piduriklotsid Halvimad voimalikud katsetingimused (**):
klotsitald:: vahim paksus
klots:: kergeim piduriklots

(**) Katset ei ole vaja teha, kui tootja suudab niidata, et muudatus ei mojuta jaikust.

3.8.1. Kui piduri automaatne regulaator erineb punktide 3.7.5.1ja 3.7.5.2 alusel katsed labinud seadisest, on vaja
teha punkti 3.6.2 kohane lisakatse.”
7) VI lisa muudetakse jargmiselt:

a) punkt 2.2.18 asendatakse jargmisega:

,2.2.18. s juhtseadise efektiivne (kasulik) kdigupikkus millimeetrites, mis mairatakse kindlaks vastavalt kdesoleva

punktile 10.4;“

b) punkt 2.2.23 asendatakse jirgmisega:

,2.2.23. M*: tootja poolt esitatud pidurdusmoment. See pidurdusmoment peab tagama vihemalt ettendhtud

pidurdusjou B*;*

c) punkt 2.2.24 asendatakse jargmisega:

,2.2.24. R: rehvi diinaamiline veereraadius. Ra- ja Sa-kategooria sdidukite puhul voib rehvi diinaamilise veereraa-
diuse alternatiivina kasutada rehvi tootja mairatud raadiust staatilise koormusega;*

d) punkt 5.5 asendatakse jargmisega:

,5.5. Mitmeteljeliste liigendtiisliga veetavate sdidukite pealejooksupidurisiisteemi puhul moddetakse punktis

10.4.1 nimetatud kaigupikkuse kadu;”
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e) 9. jaotis asendatakse jirgmisega:

,9. Katsearuanded

Koos pealejooksupidurisiisteemiga veetavate sdidukite tiiiibikinnitustaotlusega esitatakse juhtseadise ja pidurite
katsetamise aruanded ning inertsjuhtseadise, tilekandeseadise ja veetava sdiduki pidurite vastavuskatsete
aruanne; konealused aruanded peavad sisaldama vihemalt rakendusmiidruse (EL) 2015/504 artiklis 9 ette
ndhtud andmeid.”

f) punkti 10.3.1 teine 16ik asendatakse jargmisega:
,konealustele tingimustele vastavuse kontrollimisel kasutatakse jargmisi vorratusi;”
g) punkt 10.3.1.1 asendatakse jirgmisega:

,10.3.1.1. mehaanilise ajamiga pealejooksupidurisiisteemide puhul:

h) punkt 10.3.1.2 asendatakse jirgmisega:

,10.3.1.2. htidroajamiga pealejooksupidurisiisteemide puhul:

B'R+ 1 <1h
n-p Po (D* —K) 'y ~ Fuz "

i) punkt 10.4.3.2 asendatakse jirgmisega:
,10.4.3.2. hiidroajamiga pealejooksupidurisiisteemide puhul:

ih S
- . .7/
Fuz = 25, - nFgz - i

/
ning — <sy;
1H )

)

j) lisatakse jargmised punktid 10.4.4, 10.4.4.1, 10.4.4.1.1, 10.4.4.1.2, 10.4.4.2, 10.4.4.2.1, 10.4.4.2.2, 10.4.5,
10.4.5.1, 10.4.5.2, 10.4.5.3 ja 10.4.5.4:

,10.4.4. Kui veetav sdiduk liigub tahapoole, kohaldatakse jargmisi vorratusi:
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10.4.4.1.  mehaanilise ajamiga pealejooksupidurisiisteemide puhul:

10.4.4.1.1. < s

/
iy
10.4.4.1.2. 008-g-Gs R < n-M,

10.4.4.2.  hiidroajamiga pealejooksupidurisiisteemide puhul:

!

104421, — <V,
FHZ
10.4.4.2.2. 0,08-g-Ga-R<n- M,
10.4.5. Tehtavad kontrollid, kui punkti 3.6 tihenduses on paigaldatud tilekoormuskaitse.

Kasutatakse jargmisi vorratusi:

10.4.5.1.  kui inertsjuhtseadise tilekoormuskaitse on mehaaniline:

n-P*
1H1 * NH1 - P'max

10.4.5.2.  kui inertsjuhtseadise iilekoormuskaitse on hiidrauliline:

10.4.5.3.  kui iilekoormuskaitse on paigaldatud inertsjuhtseadisele:

D
P
D*

10.4.5.4.  kui tlekoormuskaitse on paigaldatud pidurile:

Mop
—>1.2;"
B-R
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k) 1. liite punkt 5A asendatakse jargmisega:

LJoonis 5A
Mehaanilise iilekandega pidurisiisteem

(vt kédesoleva lisa punkt 2.3)

S.g = Erinevus S ja S, vahel

See +— @ Pikem kiiik vaid ithel kiiljel, kui
vaid iiks pidur liigub tagasi

Se +—

1-1 : 2-2
ino=m 1“1=3_3r
1.2 Juhtseadis 1.3 Ulekanne 1.4 Pidurid*;

8) IX lisa muudetakse jargmiselt:

a) punkt 5.2.2.2 jietakse vilja;

b) lisatakse jargmine punkt 5.2.3.1:

,5.2.3.1. Kui hiidroajami puhul ei saa sdidukit kaldel peatada, voib jadkroome kaotamiseks kasutada seisupidu-
risiisteemi. Selleks peab seisupidurisiisteem olema selline, et seda saab rakendada ka sdidu ajal;”

¢) punkt 5.3.4 asendatakse jargmisega:

,5.3.4. Soidupidurisiisteemi pidurdusjdu jaotus peab olema selline, et pidurdamise ajal ei oleks sdiduki vertikaal-
teljel markimisvéirset jdoumomenti, kui iihtlase kattega teel jaib rehvide ja teepinna vaheline sidestustegur
piirnormist vaiksemaks;*
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10)

d) punkti 5.3.12 teine lause asendatakse jargmisega:

,Seda tdendatakse delegeeritud maaruse (EL) nr 2015/208 artikli 19 asjaomaste sitete alusel kehtestatud tehniliste
nouete tditmisega;”

e) punkti 6.1.2.2 esimene 16ik asendatakse jirgmisega:

,Telg voib dhku tousta ainult I ja II klassi sdidukitel, kui aeglustus on iile 4,5 m/s?, aga stabiilne juhitavus peab
siiski sailima;”

f) punkti 6.2.2 teine lause asendatakse jargmisega:
LI klassi sdidukite puhul peab see toimuma automaatselt, kasutades ainult sdidupiduri juhtseadist;”

g) punkti 6.4.4.2 tabeli viies rida asendatakse jirgmisega:

,Hoordpidurisiisteem 80 60 ;*

h) punkti 6.5.2 teise 16igu teine lause asendatakse jargmisega:

LI klassi sdidukite puhul peab see toimuma automaatselt, kasutades ainult seisupiduri juhtseadist.”
XI lisa muudetakse jargmiselt:
a) punkti 4.4 teine lause asendatakse jirgmisega:

,Seda nouet toendatakse delegeeritud méddruse (EL) nr 2015/208 artiklis 19 kehtestatud tehniliste nduete tditmi-
sega;”

b) 3. liite punkt 1.1 asendatakse jargmisega:

,1.1. Selle lisa punktis 5.3.5 nimetatud ettendhtud pidurdusteguri vdib vilja arvutada nende kahe pinna sides-
tusteguri alusel, millel katse tehti.

Need kaks pinda peavad vastama selle lisa punktis 5.3.4 sitestatud tingimustele.
XII lisa muudetakse jargmiselt:
a) punkti 3.1 esimene lause asendatakse jargmisega:

,Traktori juhtkaabel annab teavet selle kohta, kas juhtkaabel vastab I lisa punkti 2.2.1.16.3 nduetele ilma
pneumosiisteemi juhtvooliku abita;*

b) punkt 3.3.3 asendatakse jirgmisega:

»3.3.3. kui elektriline juhtsignaal on iletanud 100 kPa-ga samavéirse signaali rohkem kui 1 sekundi jooksul,
kontrollib veetav sdiduk pneumaatilise signaali olemasolu; kui pneumaatilist signaali ei ole, saab sdiduki-
juht veetavalt sdidukilt hoiatuse I lisa punktis 2.2.1.29.2 osutatud eraldi kollase margulambi abil;*

¢) punkti 3.4 esimene lause asendatakse jargmisega:

,Veetav sdiduk voib olla varustatud I lisa punkti 2.1.4.1.3 kohaselt, kui seda saab kasutada iiksnes koos I lisa
punkti 2.2.1.16.3 nduetele vastava juhtkaabliga traktoriga;“



13.10.2016 Euroopa Liidu Teataja L 277/43

d) punkti 3.5.3 esimene lause asendatakse jirgmisega:

,Kui traktor on varustatud I lisa punkti 2.1.4.1.3 kohaselt vdi kui see vastab I lisa punkti 2.2.1.16.3 nduetele I lisa
punktis 2.1.4.1.2 sitestatud pneumosiisteemi juhtvooliku abita, rakendub traktori seisupidurisiisteemi rakendu-
misel juhtkaabli kaudu ka veetava sdiduki pidurisiisteem;”

e) punkti 4.1.3 esimese 1digu teine lause asendatakse jargmisega:

,Kui sdidupiduri jaoks ettenihtud pidurdustShusust ei ole enam vdimalik saavutada (punane mirgulamp), tuleb
elektritthenduse katkemisest (nt kaabli purunemisest, lahtitulemisest) juhile mirku anda kohe katkestuse toimu-
misel ja ndutav sdilinud pidurdustShusus peab olema saavutatav sdidupiduri juhtseadise rakendamisega, nagu
sdtestatud II lisa punktis 3.1.4;

f) punkti 4.1.10 esimene lause asendatakse jargmisega:

,I lisa punkti 2.1.4.1.3 kohaselt ainult juhtkaabli kaudu elektriliselt ithendatud veetava sdiduki elektrilise juhtii-
lekande rikke korral peab olema tagatud I lisa punktile 2.2.1.17.2.1 vastav veetava sdiduki pidurdamine;”

g) punktis 4.2.2 asendatakse kolmas 16ik jirgmisega:

oI lisa punkti 2.1.4.1.3 kohaselt ainult juhtkaabli kaudu elektriliselt ithendatud veetavate sdidukite puhul, mis
vastavad I lisa punktis 2.2.1.17.2.2 sitestatud nduetele II lisa punktis 3.2.3 ettendhtud tohususega, piisab kaes-
oleva lisa punkti 4.1.10 nduete tditmisest, kui ei ole enam vdimalik tagada vdhemalt 30 % veetava sdiduki
soidupidurististeemi ettendhtud tShususest (juhtkaabli andmesideosa kaudu edastatakse ,toitevooliku pidurdus-
ndude” signaal vdi vastav andmeside pidevalt puudub);*

=

2. liite punkti 3.2.2.2.1.4 teine lause asendatakse jargmisega:

,Pidrast seda, kui pidurisiisteem on teinud kindlaks, et rikkeid, mille kohta peaks siittima punane margutuli, ei ole,
tuleb kdesolevas punktis nimetatud sdnumi védrtuseks madrata 00y.

11) XII lisa muudetakse jargmiselt:
a) punkt 1.2 jdetakse vilja;
b) 3. jaotise pealkiri ja esimene 16ik asendatakse jirgmisega:

,3. Alternatiivsed nouded

Alternatiivina 1. ja 2. jaotise nduetele vdib traktori ithe voolikuga hiidrauliline @thendus vastata lisaks jaotise
2.1 sitetele ka koigile kidesolevas jaotises sitestatud nduetele;”

¢) punkt 3.9 asendatakse jirgmisega:

,3.9. Piduriklapp ja energiaallikas tuleb mirgistada delegeeritud maaruse (EL) 2015/208 artiklis 24 sitestatud
nduete kohaselt.”
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V LISA

Delegeeritud médruse (EL) 2015/208 [, II[, V, VII, X, XII kuni XV, XVII, XIX, XX, XXII, XXV kuni XXXI, XXXIII ja XXXIV

lisa muudetakse jargmiselt:

1) I lisa muudetakse jargmiselt:

a) eeskirja number 3 rea kohale sisestatakse jargmine rida:

1 Valgustussead- Sisaldab kogu kehtivat | ELT L 177, 10.7.2010, | T ja C*
med teksti  kuni  02-seeria | k 1.
muudatusteni
b) eeskirja number 7 rea kohale sisestatakse jirgmine rida:
,6 Valgustus- ja | 01-seeria muudatuste | ELTL 177, 10.7.2010, | T, C, R ja S;*
valgussignaalsea- | 18. tdiendus lk 40.
dised ning nende
valgusallikad 18. taienduse 1. parandus
01-seeria muudatuste
19. tdiendus
c) eeskirja number 10 rea kohale sisestatakse jirgmine rida:
.8 Valgustussead- Sisaldab kogu kehtivat | ELT L 177, 10.7.2010, | T ja C*
med teksti  kuni  05-seeria | lk 71.
muudatusteni
Eeskirja 1. muudatuse 4.
parandus
d) eeskirja number 21 rea kohale sisestatakse jirgmine rida:
,20 Valgustussead- Sisaldab kogu kehtivat | ELT L 177, 10.7.2010, | T ja C*
med teksti  kuni  03-seeria | Ik 170.
muudatusteni
e) eeskirja number 25 rea kohale sisestatakse jirgmine rida:
23 Valgustus- ja | Eeskirja algversiooni 17.|ELT L 4, 7.1.2012, | T, C, Rja S
valgussignaalsea- | tdiendus lk 18
dised ning nende
valgusallikad
f) eeskirja number 79 rea kohale sisestatakse jirgmine rida:
W77 Valgustussead- Eeskirja algversiooni 14. | ELT L 4, 7.1.2012, | T, C, R ja S;*

med

tiiendus

k 21
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2) I lisa punkt 2.6 asendatakse jargmisega:

,2.6. Et tudbikinnitusasutused saaksid arvutada nende maksimaalse teoreetilise kiiruse, peab tootja médrama
suunisena kindlaks iilekandearvu, vedavate rataste tegeliku edasiliikumise tihe tdispoorde kohta ja poorete
arvu minutis maksimaalse vdimsuse korral voi maksimaalselt lubatud poorded tdiskoormusel nii, et seguklapp
on téielikult avatud ja kiirusregulaator, kui see on paigaldatud, on reguleeritud tootja ettekirjutuste kohaselt.
Maksimaalne teoreetiline kiirus tuleb arvutada ilma punktis 2.5 nimetatud hilveteta.”

3) V lisa muudetakse jargmiselt:
a) 1. jaotis asendatakse jargmisega:

,1. Moisted

Kiesolevas lisas kohaldatakse XXXIII lisa 1. jaotises sitestatud mdisteid. Kasutatakse ka jargmisi mdisteid;”
b) punkti 2.3 muudetakse jargmiselt:
i) esimene lause asendatakse jargmisega:

,Punktis 2.2 kehtestatud nduded ei kehti C-kategooria traktorite puhul, millel on terasest roomikuketid ja
diferentsiaaljuhtimine;*

ii) kolmas lause asendatakse jirgmisega:

,Kui roolimehhanism on kombineeritud pidurisiisteemiga, kohaldatakse delegeeritud mairuses (EL) 2015/68 ()
kehtestatud ndudeid.

(*) Komisjoni 15. oktoobri 2014. aasta delegeeritud mdairus (EL) 2015/68, millega tdiendatakse Euroopa
Parlamendi ja ndukogu mdirust (EL) nr 167/2013 seoses pollu- ja metsamajandusmasinate tiiiibikinnituse
saamiseks vajalike pidurdustdhususe nduetega (ELT L 17, 23.1.2015, Ik 1);“

¢) punkti 3.4.1.1 neljas lause asendatakse jargmisega:

,Piiramata delegeeritud mairuses (EL) 2015/68 sdtestatud ndudeid, ei tohi roolisiisteemi rakendamiseks vajaminev
joud juhul, kui hiidraulilise roolististeemi ja hiidraulilise pidurisiisteemi vahel on hiidrauliline iithendus ning
molemad saavad energiat iihest ja samast allikast, iiletada tihe siisteemi rikke korral 40 daN.”

4) VII lisa punkt 2 asendatakse jargmisega:

,2. Pollumajandustraktorite killgmist ja tagumist vaatevilja ksitleva standardi ISO 5721-2:2014 osa, milles kasit-
letakse ndhtavust traktori kiiljele. Standardi ISO 5721-2:2014 punkti 5.1.3 nduded voib tdita otsese voi kaudse
vaatevilja kombinatsiooni abil.“

5) X lisa asendatakse jirgmisega:

,X LISA
Juhi teabesiisteeme kisitlevad nduded

1. Moisted

,Virtuaalsed terminalid“ — kuvaritega elektroonilised pardateabesiisteemid, mis annavad juhile visuaalset teavet
soiduki ja selle siisteemide toimimise kohta ning mis vdimaldavad juhil jilgida ja juhtida erinevaid funktsioone
puutetundliku ekraani vdi klaviatuuri abil.
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2. Nouded

2.1. Juhi teabesiisteemid peavad olema projekteeritud nii, et juhi tihelepanu hajumine oleks vdimalikult viike,
edastades samal ajal vajalikku teavet.

2.2. Digiekraanil mittekeelelisel viisil esitatud teave peab vastama standardi ISO 3767: 1. osa (1998 +A2:2012) ja 2.
osa (2008) nduetele.

6) XII lisa muudetakse jargmiselt:

a) 3. jaotis asendatakse jirgmisega:

,3. Tiiiibikinnituse andmine

Punktides 2.1-2.4 nimetatud ELi tiiiibikinnitusmenetluse kaigus esitatavate dokumentide niidised on sites-
tatud rakendusmédruse (EL) 2015/504 I lisas;”

b) 4. jaotis asendatakse jargmisega:

,4. Tisiibikinnitusnumber ja -mirk

Igale kdesolevas lisas sitestatud nduete kohaselt titibikinnituse saanud sdidukile antakse tiitibikinnitusnumber
ja -mirk vastavalt rakendusmairuse (EL) 2015/504 IV lisas sitestatud niidisele;”

¢) punktid 6.1ja 6.1.1 asendatakse jirgmisega:

,0.1.  Kaugtulelaternad (kdesoleva mdairuse I lisas osutatud UNECE eeskirjad nr 1, 8, 20, 98, 112ja 113)

6.1.1. Olemasolu: kohustuslik traktoritel, mille suurim valmistajakiirus on iile 40 km/h. Teistel traktoritel vali-
kuline. Kaugtulelaternad on R- ja S-kategooria sdidukitel keelatud. Kaugtulelaternaid, mis on ettendhtud I
lisas osutatud UNECE eeskirjas nr 1, on lubatud kasutada ainult nendel traktoritel, mille suurim valmis-
tajakiirus ei tileta 40 km/h. Kaugtulelaternaid, mis on ettendhtud I lisas osutatud UNECE eeskirjades 1, 8 ja
20, on lubatud kasutada kuni 31. detsembrini 2020 ainult uutel traktoritiitipidel ja kuni 31. detsembrini
2020 ainult uutel traktoritel;“

d) punkt 6.2 asendatakse jargmisega:

,6.2. Lihitulelaternad (kdesoleva méidruse I lisas osutatud UNECE eeskirjad nr 1, 8, 20, 98, 112ja 113);"

e) punkt 6.2.1 asendatakse jargmisega:

,0.2.1. Olemasolu: traktoritele peavad olema paigaldatud lahitulelaternad. Lahitulelaternad on R- ja S-kategooria
soidukitel keelatud. Lihitulelaternaid, mis on ettendhtud I lisas osutatud UNECE eeskirjas nr 1, on lubatud
kasutada ainult nendel traktoritel, mille suurim valmistajakiirus ei iileta 40 kmj/h. Lihitulelaternaid, mis on
ettendhtud I lisas osutatud UNECE eeskirjades 1, 8 ja 20, on lubatud kasutada kuni 31. detsembrini 2020
ainult uutel traktoritiiiipidel ja kuni 31. detsembrini 2020 ainult uutel traktoritel;“

f) punkt 6.25.5.1.2 asendatakse jirgmisega:

,6.25.5.1.2. Ulejésinud kaks helkurit peavad olema maapinnast kuni 2 500 mm korgusel ning vastama punktile
6.25.5.1.°
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7)  XII lisa muudetakse jargmiselt:
a) 1. jaotise teine 16ik asendatakse jirgmisega:

,kdesolevas lisas kehtivad komisjoni delegeeritud maaruse (EL) nr 1322/2014 artiklis 20 (*) kehtestatud nduetele
vastavad ajami osiste kaitse mdisted;

() Komisjoni 19. septembri 2014. aasta delegeeritud mdirus (EL) nr 1322/2014, millega tiiendatakse ja
muudetakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu maarust (EL) nr 167/2013 pdllu- ja metsamajanduslike sdidukite
konstruktsiooni ja iildise tiiibikinnituse nduete osas (ELT L 364, 18.12.2014, Ik 1)

b) 2. osa punkt 1.1 asendatakse jirgmisega:

,1.1. Soitjateruumi sisustus (valja arvatud kilguksed), nii et koik uksed, aknad, pagasiruumi kaas ja kapott jne on
suletud;”

¢) 2. osa punkti 1.1.3.2 lisatakse jargmine lause:
,Kdesolev ndue ei kehti juhtseadiste osade ja liilitite vahel olevate korpuste alla 5 mm eendite suhtes, kuid selliste
osade viljapoole suunatud nurgad peavad olema tombid, vilja arvatud juhul, kui selliste osade eenduvus on
vaiksem kui 1,5 mm;*

d) 2. osa punkti 3.1 teine 16ik asendatakse jargmisega:

,Kui pindade, osade jms kattematerjali Shore’i kdvadus A on alla 60, kasutatakse esimeses 13igus kirjeldatud
viljaulatuvate osade modtmise menetlust iiksnes parast selliste materjalide eemaldamist;”

€) 2. osa 4. jaotise pealkiri asendatakse jargmisega:
,Seade ja kord punktide 1.1.3 ja 1.1.4 kohaldamiseks;“
f) 4. osa asendatakse jirgmisega:

»4. OSA
Turvavood

Kohaldatakse delegeeritud maaruse (EL) nr 1322/2014 artiklis 21 sitestatud noudeid.”
8) XIV lisa asendatakse jargmisega:

LXIV LISA
Soiduki vilispoolt ja lisaseadmeid kisitlevad nduded

1. Moisted
Kiesolevas lisas kohaldatakse XII lisa 1. jaotises ja XXXIII lisa 1. jaotises sdtestatud moisteid. Kasutatakse ka

jargmisi moisteid:

1.1. Lvilispind“— sdidukist viljaspool olev osa, kaasa arvatud rattad, roomikud, uksed, kaitserauad, kapott,
juurdepadsuvahendid, paagid, poritiivad, heitgaasisiisteem;

1.2. ,koverusraadius“ — sellise ringjoonekaare raadius, mis vastab koige tdpsemini vaadeldava osa kerakujulisele
vormile;
1.3. Jkaugeim vilisserv* — sdiduki molemal kiiljel — tasapind, mis on paralleelne sdiduki pikiteljelise keskta-

sapinnaga ning langeb iihte sdiduki kiilgmise vilisservaga, vilja arvatud projektsioon, mille tekitavad:

a) rehvid maapinnaga kokkupuutepunkti lihedal ning rehvimanomeetrite ithenduskohad ja rehvi pumpa-
mise/tithjendamise seadmed|torustik;

b) ratastele paigaldatavad libisemisvastased vahendid;

¢) tahavaatepeeglid, sh nende kinnitused;
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d) killgmised suunatulelaternad, iilemised daretulelaternad, eesmised ja tagumised daretulelaternad, seisutu-
lelaternad, kiilgmised helkurid, signaaltahvlid ja aeglaselt liikuva sdiduki tagumine tunnusmark;

e) T2-, C2-, T3- ja C3-kategooria traktorite kokkukdiva imbermineku kaitsekonstruktsiooni liigendiga
struktuurid;

f) mehaanilised, elektrilised, pneumaatilised voi hiidraulilised tihendused ja nende kinnitused traktorite

kiilgedel.
2. Kohaldamisala
2.1. Kiesoleva lisa ndudeid kohaldatakse koormaga sdidukil, millel on kdige suurema libimddduga rehvid voi

koige korgemad roomikud, mille kohta sdiduk on tiiiibikinnituse saanud, ning mille koik uksed, aknad ja
pagasiruumi kaas ja kapott jne on suletud, nende vilispinnast viljaulatuvate osade suhtes, mis on

2.1.1.  sdiduki kaugeima vilisserva moodustavad osad kiilgedel ja vihem kui 0,75 m kdrgusel igal soiduki pikitel-
jega risti oleval vertikaaltasapinnal, vilja arvatud osad, mille kaugus sdiduki kaugeimast vilisservast ja
pikiteljelisest kesktasapinnast on iile 80 mm, kui sdiduk on varustatud punktis 2.1 kirjeldatud rehvide
voi roomikutega, mis annavad kitsaima roopmelaiuse; kui traktoril on iile tthe rehvi vdi roomiku, nagu
on kirjeldatud punktis 2.1, arvestatakse sellega, mis annab soidukile kitsaima laiuse;

2.1.2.  koik osad kiilgedel ja 0,75-2 m korgusel, vilja arvatud

2.1.2.1. osad, mis ei saa olla kokkupuutes 100 mm libimddduga keraga, kui lahenetakse horisontaalselt igal sdiduki
pikiteljega risti oleval vertikaaltasapinnal; kera nihe ei tohi iiletada 80 mm, alustades sdiduki vasakust ja
paremast kaugeimast vilisservast ja liikudes pikiteljelise kesktasapinna suunas, kui sdiduk on varustatud
rehvide voi roomikutega, mida on kirjeldatud punktis 2.1, mis annavad kitsaima ro6pmelaiuse; kui traktoril
on iile ithe rehvi vdi roomiku, nagu on kirjeldatud punktis 2.1, arvestatakse sellega, mis annab séidukile
kitsaima laiuse;

2.2. Konealuste sitete eesmirgiks on vihendada kehavigastuste tekkimise ohtu voi raskust kokkupdrke korral,
kui sdidukis viibija saab sdiduki vilispoolelt 166gi voi porkab vastu sdiduki keret. See kehtib nii seisva kui ka
liikuva sdiduki kohta.

2.3. Kiesolevat lisa ei kohaldata viliste tahavaatepeeglite ega nende kinnituste suhtes.

2.4, Seda lisa ei kohaldata roomikukettide ega roomikute osade suhtes, mis jddvad C-kategooria sdidukite
roomikulindi voi -keti kaugeima vilisseina moodustatavast vertikaaltasapinnast sissepoole.

2.5. Seda lisa ei kohaldata rataste osade ega ratta porikaitsmete suhtes, mis jadvad rehvide kiilgmise vilisseina
vertikaaltasapinnast sissepoole.

2.6. Seda lisa ei kohaldata astmete ja redelipulkade, sh nende tugede suhtes, mida on nimetatud delegeeritud
maddruse (EL) nr 1322/2014 XV lisa punktides 3.3. ja 4.2.

2.7. Seda lisa ei kohaldata mehaaniliste, elektriliste, pneumaatiliste vdi hiidrauliliste ithenduste, sh nende kinni-
tuste suhtes, mis on paigaldatud traktori kiiljele.

2.8. Seda lisa ei kohaldata T2-, C2-, T3- ja C3-kategooria traktorite kokkukiiva timbermineku kaitsekonstrukt-
siooni liigendiga struktuuride suhtes.

3. Nouded

3.1 Soiduki vilispinnal ei tohi olla viljapoole suunatud terava otsaga voi muidu teravaid osi, karedaid vilispindu
ega sellise kuju, mddtmete, suuna voi kovadusega viljaulatuvaid osi, mis vdivad suurendada kehavigastuste
tekkimise ohtu vdi nende raskust isiku puhul, kes kokkupdrke korral saab 166gi soiduki vilispinnalt voi
porkab selle vastu.
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3.2. Soidukite vilispinnal ei tohi olla iihelgi kiiljel olla viljaulatuvaid osi, mis voivad haakuda jalakiijate, jalg-
ratturite v0i mootorratturite kiilge.

3.3. Uhegi vilispinnast vilja ulatuva osa kumerusraadius ei tohi olla alla 2,5 mm voi kdik servadega vilised osad
tuleb pikitelje suhtes paigaldada nii, et kdnealuse osa viliskiilg on tasapinnaline, ilma servadeta ja pikisuu-
nalise telje vertikaaltasapinnaga paralleelselt. Kdesolev noue ei kehti vilispinna alla 5 mm eendite suhtes,
kuid selliste osade viljapoole suunatud nurgad peavad olema témbid, vilja arvatud juhul, kui selliste osade
eenduvus on viiksem kui 1,5 mm.

3.4. Nende vilispinnast vilja ulatuvate osade puhul, mis on valmistatud materjalist, mille Shore’i kovadus A ei
tileta 60, voib timardusraadius olla alla 2,5 mm. Shore’i A meetodil kdvaduse mddtmise voib asendada osise
tootja deklareeritud kdvaduse vairtusega.

3.5. Hidropneumaatilise, hiidraulilise vdi pneumaatilise vedrustusega voi koormusele vastava automaatse
loodimisseadmega varustatud soidukite katsetamine toimub tdismassiga sdidukil.

3.6. T2-, C2-, T3- ja C3-kategooria traktorite imbermineku kaitsekonstruktsiooni iithenduskonstruktsioonide
suhtes kohaldatakse ainult punkti 3.1.

3.7. Kiilgmiste suunatulelaternate, iilemiste ddretulelaternate, eesmiste ja tagumiste ddretulelaternate, seisutulela-
ternate, helkurite, signaaltahvlite, tootulede ja aeglaselt liikkuva sdiduki tagumise tunnusmirgi (sh nende
kinnitused) suhtes kohaldatakse ainult punkte 3.1ja 3.2.

3.8. Punkte 3.1-3.5 ei kohaldata R- ja S-kategooria sdidukite katmata seadmete suhtes, millel on transpordia-
sendis teravad servad vdi hambad ja mida on juba kisitletud direktiivis 2006/42/EU. R- ja S-kategooria
soidukite, mille suurim valmistajakiirus on iile 60 km/h, tikskdik millise muu osa katmata kohtade puhul
kohaldatakse punkte 3.1-3.5. R- ja S-kategooria sdidukite, mille suurim valmistajakiirus on kuni 60 km/h,
tikskdik millise muu osa katmata kohtade puhul kohaldatakse ainult punkte 3.1ja 3.2.

9) XV lisa 2. osa muudetakse jargmiselt:

a) punktid 1.1.1ja 1.1.2 asendatakse jargmisega:

,1.1.1. Soiduki tootja esitab kooskolas mairuse (EL) nr 1672013 artiklitega 24 ja 26 ning rakendusméiruse (EL)
2015/504 I lisaga sdiduki tiiiibikinnituse taotluse selle elektromagnetilise iihilduvuse suhtes.

1.1.2. Séiduki tootja esitab teatise, mille ndidis on sitestatud rakendusmiiruse (EL) 2015/504 I lisas;*

b) punkti 1.1.4 teine lause asendatakse jirgmisega:

,See sdiduk esindab rakendusmidruse (EL) 2015/504 artiklis 2 esitatud teatises madratud sdidukitiitipi;*

¢) punkti 1.2.1 esimene lause asendatakse jirgmisega:

,Soiduki voi elektrilise/elektroonilise alamkoostu tootja esitab kooskodlas madruse (EL) nr 167/2013 artiklitega
24 ja 26 ning rakendusmidruse (EL) 2015/504 artikliga 2 elektrilise/elektroonilise alamkoostu tiitibikinnituse
taotluse selle elektromagnetilise thilduvuse suhtes;

d) punkt 1.2.2 asendatakse jirgmisega:

,1.2.2. Soiduki tootja esitab teatise, mille ndidis on sitestatud rakendusméiruse (EL) 2015/504 I lisas;"
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¢) punkt 1.2.6 asendatakse jirgmisega:

,1.2.6. Vajaduse korral margitakse kodik kasutuspiirangud. Koik sellised piirangud tuleb lisada rakendusméaruse
(EL) 2015/504 artiklis 2 osutatud teatisesse ja/voi rakendusmiiruse (EL) 2015/504 V lisas osutatud ELi
tiitibikinnitustunnistusse;”

f) punkt 2.1 asendatakse jirgmisega:

,2.1. Igal kidesoleva mairuse kohaselt kinnitatud tiiiibile vastaval elektrilisel/elektroonilisel alamkoostul peab
olema ELi tutibikinnitusmark kooskolas rakendusmairuse (EL) 2015/504 artikliga 5 ja kdesoleva madaruse
XX lisaga;”

g) punkt 3.3.2.4 asendatakse jirgmisega:

»3.3.2.4. Olenemata punktides 3.3.2.1, 3.3.2.2 ja 3.3.2.3 madiratletud piiridest loetakse sdiduk kitsasribakiirguse
piiridele vastavaks ja edasised katsed ei ole vajalikud, kui sdiduki ringhéilingu antenni signaali tugevus
on 4. osa punktis 1.3 kirjeldatud algetapil vahem kui 20 dB mikrovolti/m (10 mikrovolti/m) sagedusalas
88-108 MHz."

10) XVII lisa punktid 1.1ja 1.2 asendatakse jirgmisega:

,1.1. Kabiiniga traktoritele peab olema paigaldatud kiesoleva lisa nduetele vastav kiittesiisteem. Kabiiniga traktoritele
voib paigaldata kliimaseadme. Konealused seadmed peavad paigaldamise korral vastama kiesoleva lisa ndue-
tele.

1.2. Kittesiisteem koos kabiini ventilatsiooniga peab olema vdimeline eemaldama tuuleklaasilt jdite ja niiskuse.
Kiitte- ja jahutussiisteeme Kkatsetatakse vastavalt standardi ISO 14269-2:2001 8. ja 9. jaotise punktidele
8.1.1-8.1.4ja 9.1.1-9.1.4. Katse ajal reguleeritakse siisteemi juhtseadised tootja spetsifikatsioonide kohaselt.
Katsearuanded peavad sisalduma teatises.

11) XIX lisa muudetakse jargmiselt:

a) punkt 2.6.1 asendatakse jargmisega:

,2.6.1. Kui mirgi ulaserva korgus maapinnast ei ole iile 1,2 meetri, peab mirk olema kogu hélmatud ulatuses
nahtav neljalt jargmiselt tasandilt:

a) kaks vertikaaltasapinda, mis puudutavad mirgi kiilgservi ja on suunatud numbrimargist vasakule ja
paremale sdiduki pikiteljelisest kesktasapinnast 30° viljapoole;

b) tasapind, mis puudutab margi iilemist serva ja on suunatud horisontaaltasapinnast 15° iilespoole;

¢) margi alumist serva labiv tasapind;*

b) lisatakse punkt 2.6.1.a:

,2.6.1.a. Kui mirgi iilaserva kdrgus maapinnast on iile 1,2 meetri, peab mark olema kogu ulatuses nihtav neljalt
jargmiselt tasandilt:

a) kaks vertikaaltasapinda, mis puudutavad margi kiilgservi ja on suunatud numbrimargist vasakule ja
paremale sdiduki pikiteljelisest kesktasapinnast 30° viljapoole;
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b) tasapind, mis puudutab margi ilemist serva ja on suunatud horisontaaltasapinnast 15° iilespoole;

¢) tasand, mis puudutab mirgi alumist serva ja moodustab horisontaaltasapinnaga mirgi alumises
servas 15-kraadise nurga;”

¢) punkt 2.6.2 asendatakse jirgmisega:

,2.6.2. Uhtegi struktuuri osa, isegi kui see on tdiesti labipaistev, ei tohi paigutada punktides 2.6.1ja 2.6.1a
kirjeldatud alasse.”

12) XX lisa muudetakse jargmiselt:
a) punktid 2.1ja 2.2 asendatakse jargmistega:

,2.1. Koik pollu- vdi metsamajanduses kasutatavad sdidukid peavad olema varustatud jargmistes jagudes kirjel-
datud andmesildi ja kirjetega. Sildi ja kirjed paigaldab sdiduki tootja.

2.2. Koikidel midruse (EL) nr 167/2013 kohaselt kinnitatud tiiiibile vastavatel osistel voi eraldi seadmestikel
peab olema vastavalt kiesoleva lisa punktis 6 kirjeldatud ELi tutbikinnitusmirk voi konealuse mairuse
artikli 34 16ike 2 ja rakendusmdiruse (EL) 2015/504 artikli 5 kohane mirk;"

b) punktid 3.1ja 3.2 asendatakse jirgmistega:

,3.1. Rakendusmairuse (EL) 2015/504 IV lisas esitatud niidise kohaselt kujundatud andmesilt peab olema
tugevasti kinnitatud nihtavale ja kergesti juurdepddsetavale kohale sellise osa pinnal, mille asendamine
tavaparase kasutamise, korraparase hoolduse vdi remondi (nt dnnetuses tekkinud kahjustused) kdigus on
ebatdenioline. Sellel peab olema loetletud selgelt ja kustumatult rakendusmairuse (EL) 2015/504 IV lisas
satestatud ELi tutibikinnitusmargi ndidisel esitatud teave.

3.2. Tootja voib esitada lisateavet ettendhtud kirjete all voi korval, viljaspool selgesti margitud ristkiilikut, mille
sisse on kantud ainult rakendusmadiruse (EL) 2015/504 IV lisas ndutud teave;”

¢) punkt 4.3 asendatakse jargmisega:

,4.3. See peab olema mirgitud 3assiile ja muudele samalaadsetele tarinditele, kus vdimalik, sdiduki paremal
kiiljel;*

d) 5. jaotis asendatakse jirgmisega:
,5. Tidhemirgid
3. ja 4. jaotises nimetatud mirgistuse puhul kasutatakse tdhemarke, mis on kindlaks mairatud rakendusmaai-
ruse (EL) 2015/504 1V lisas sdtestatud ELi tiitibikinnitusmiérgi néidises;*

¢) 6. jaotises asendatakse esimene lause jirgmisega:

slgal eraldi seadmestikul voi osisel, mis vastab maaruse (EL) nr 167/2013 V peatiiki kohaselt ELi tiitibikinnituse
saanud tiiiibile, peab olema kdnealuse médruse artikli 34 1dike 2 ja rakendusmdiruse (EL) 2015/504 artikli 5
kohane ELi eraldi seadmestiku voi osise tiiiibikinnitusmark.”

13) XXII lisa muudetakse jargmiselt:
a) punkti 1 teine 16ik asendatakse jirgmisega:

,Kdesoleva lisa kohaldamisel kehtivad rakendusmiiruse (EL) 2015/68 artiklis 2 sdtestatud mdisted ,veotiisliga
veetav sdiduk” ja ,jdiga veotiisliga veetav sdiduk. Kasutatakse ka jargmisi mdisteid:;*
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b) punkt 1.2 asendatakse jargmisega:

,1.2. ,suurim tehniliselt lubatud teljekoormus® — telje v6i roomiku alusvankri kaudu maapinnale avalduv sdiduki
ja telje konstruktsioonil ning nende té6omadustel pdhinev suurim lubatud staatiline vertikaalkoormus,
olenemata rehvide voi roomikute kandevdimest;*

¢) punkt 2.3.2 asendatakse jargmisega:

,2.3.2. R- ja S-kategooria sdidukite puhul, mis kannavad traktorile (jaiga veotiisliga veetavale sdidukile ja kesk-
teljega veetavale sdidukile) iile olulist staatilist vertikaalkoormust, peetakse sdiduki suurimat lubatud massi
teljele langevate suurimate lubatud masside summaks ja seda kohaldatakse tiiiibikinnituse eesmargil, mitte
ei kasutata tabeli 1 kolmandas veerus nimetatud vastavat suurimat lubatud massi. Traktori olulise staatilise
vertikaalkoormusega arvestatakse traktori tiiiibikinnituse andmisel, nagu on sitestatud punktis 2.3.1.”

14) XXV lisa 3. jaotise teine 16ik asendatakse jargmise tekstiga:

,Vajaduse korral nihakse ette meetmed elektrilaengu korvalejuhtimiseks. Elektrilaengu korvalejuhtimise siisteemi ei
ole vaja kiitusepaakide puhul, mis on ette nihtud sellise kiituse hoidmiseks, mille leekpunkt on vihemalt 55 °C.
Leekpunkt tuleb médrata standardi ISO 2719:2002 kohaselt.

15) XXVI lisa 1. jaotis asendatakse jargmisega:

,1. Uldine teave

Kiesoleva midrusega holmatud R-kategooria sdidukid peavad olema niimoodi konstrueeritud, et tagada tdhus
kaitse tagant allasdidu vastu M;- ja N;-kategooria (*) sdidukitel. Need peavad vastama kiesoleva lisa 2. ja 3.
jaotise nduetele, neile antakse rakendusmairuse (EL) 2015/504 V lisas sitestatud tiitibikinnitustunnistus ja neile
peab tagumise allasdidutdkke juurde olema kinnitatud konealuse médruse IV lisa punktis 5.2 sdtestatud ELi
titibikinnitusmark.

(*) Vastavalt direktiivi 2007/46/EU II lisa A osa maidratlusele.”

16) XXVII lisa punktid 2.4.1.1 ja 2.4.1.2 asendatakse jargmisega:

,2.4.1.1. tdishaagisel: mitte iile 500 mm tagapool vahetult kiilgmise allasdidutdkke ees oleva ratta rehvi koige
tagumist osa puudutavast piisttasapinnast;

2.4.1.2 jiiga haakeseadmega haagisel voi kesktelghaagisel: tugijalgade piisttasapinnast eespool, labides esitelje kesk-
osa, kuid mitte rohkem kui kere esiosa, kui olemas, tagamaks haagise tavapirase manooverdusvoime.”

17) XXVIII lisa 7. jaotis asendatakse jargmisega:
7. T4.3- ja T2-kategooria traktorite platvormi pikkus
7.1. T4.3-kategooria traktorite puhul ei tohi platvormi pikkus iiletada 2,5-kordset traktori eesmise voi tagumise

roomiku pikkust, olenevalt sellest, kumb on suurem.

7.2. T2-kategooria traktorite puhul ei tohi platvormi pikkus tiletada 1,8-kordset traktori eesmise voi tagumise
roomiku pikkust, olenevalt sellest, kumb on suurem.

18) XXIX lisa muudetakse jargmiselt:
a) 3. jaotise esimene 16ik asendatakse jargmisega:

,Pukseerimisseadis peab olema Ihisega haaratsi kujuline vdi vints, mis sobib selliseks rakenduseks. Ava lukusti
keskkohas peab olema 60 mm +0,5 [ — 1,5 mm ja haaratsi siigavus mdddetuna lukusti keskkohast peab olema
62mm -0,5 [ +5 mm;*
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19)

20)

21)

b) 5. jaotis asendatakse jirgmisega:

,5. Juhised

Pukseerimisseadise Giget kasutamist tuleb selgitada kasutusjuhendis kooskélas delegeeritud médruse (EL) nr
1322/2014 artiklis 25 kehtestatud nduetega.”
XXX lisa muudetakse jargmiselt:

a) punkt 2.2.4.3 asendatakse jargmisega:

,2.2.4.3. Koormus- ja kiirusindekseid ning kohaldatavaid rehvirdhke kisitlev asjakohane teave tuleb esitada
selgelt sdiduki kasutusjuhendis, tagamaks, et sdiduki kasutamisel kasutataks vajaduse korral sobiva
kandevoimega varurehve;”

b) punkt 2.2.6.2 asendatakse jirgmisega:

,2.2.6.2. Kasutuskategooriasse ,Traktor — veoratas“ liigitatud suurema painduvusega ja vdga hea painduvusega
rehvide puhul (tdhistatud koodiga IF voi VF), mida kasutatakse esilaaduriga varustatud séidukil kiirusel
kuni 10 km/h, ei tohi rehvi suurim koormus iiletada 1,40 kordset rehvile margitud koormusindeksile
vastavat koormust ning asjaomast lahterdhku tuleb suurendada 80 kPa vorra;*

¢) punkt 2.2.6.3 asendatakse jirgmisega:

,2.2.6.3. Kasutuskategooriasse ,Traktor — veoratas“ liigitatud, kiiruskategooria tdhisega D v0i A8 tahistatud ja
pollumajandushaagistele paigaldatud rehvide puhul, mida kasutatakse kiirusvahemikus 25 km/h-
40 km/h, ei tohi rehvi suurim koormus iiletada 1,20 kordset rehvile mirgitud koormusindeksile
vastavat koormust.“

XXXI lisa punkt 1.1 asendatakse jirgmisega:

,1.1. Tb- ja Rb-kategooriasse kuuluvad sdidukid peavad olema varustatud rataste porikaitsmetega (kereosad, pori-
tiivad jne).

XXXIII lisa muudetakse jargmiselt:
a) punktid 1.1, 1.2 ja 1.3 asendatakse jargmisega:

,1.1 ,roomiku alusvanker” — siisteem, mis koosneb vihemalt kahest jargmisest osast: roomikurattad, roomiku
pingutusrull ja ajam, millel on katkematu roomikukett vdi jookseb nende timber roomikulint;

1.2. ,roomikurattad“ — roomiku alusvankris olevad silindrid, mis kannavad sdiduki ja roomiku alusvankri massi
roomikulindi vdi -kettide abil maapinnale;

1.3. ,roomikulint® — katkematu painduv kummisarnane lint, mis on tdmbejdudude neelamiseks seesmiselt
tugevdatud;”

b) lisatakse punktid 1.6, 1.7, 1.8 ja 1.9:

,1.6. ,roomiku pingutusrull* — roomiku alusvankri keti- v6i rihmarattad, mis ei edasta jdumomenti roomiku-
lindile voi -ketile, vaid nende pohifunktsioon on roomikuketi voi -lindi pingutamine; roomiku pingutus-
rullid voivad roomiku geomeetrias tekitada ka teekumeruse iletusnurga;

1.7. ,roomiku ajam“ — roomiku alusvankri ketirattad voi puuriga timbritsetud rattad, mis edastavad joumo-
mendi sdiduki ajamisiisteemist roomikulindile voi -ketile;

1.8. ,roomikukett® — katkematu metallkett, mis rakendub koos roomiku ajamiga ja mille igal ahelal on
poigitine metallist roomikutald, mis on teepinna kaitsmiseks valikuliselt polsterdatud kummiribaga;
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1.9. Punktides 1.2, 1.6 ja 1.7 esitatud mdisteid illustreerivad joonised:

Roomikuajam
Roomikurattad

Roomiku pikkus

Pingu-
tusrull

Teekumeruse
tletusnurk
¥

Roomiku
pingutus-rull

Roomiku pikkus

¢) punktid 2.1.1, 2.1.2 ja 2.1.3 asendatakse jirgmisega:
,2.1.1. Soidukitel, mille suurim valmistajakiirus ei iileta 15 km/h, peavad olema roomikuketid voi -lindid.

2.1.2. Soidukitel, mille suurim valmistajakiirus on iile 15 km/h ja kuni 40 km/h, peavad olema ainult roomiku-

lindid.
2.1.3. Soidukitel, mille suurim valmistajakiirus on iile 40 km/h, peavad olema ainult roomikulindid;*
d) punktid 3.1ja 3.2 asendatakse jirgmistega:
,3.1. Soidukitel, mille suurim valmistajakiirus on vdhemalt 15 kmj/h, peavad olema roomikulindid.

3.2. Roomiku alusvankrid ei tohi teekatet kahjustada. Roomiku alusvankritega sdidukid ei kahjusta teekatet, kui
ei tiletata punktides 3.3-3.5 sitestatud piirmadrasid ja roomiku alusvankri teekatendiga kokku puutuv pind
koosneb elastomeersest materjalist (nt kumm jne);“

¢) punkt 3.3.1 asendatakse jargmisega:
»3.3.1. Roomikuketid;*
f) punkt 3.3.1.2 asendatakse jargmisega:

,3.3.1.2. Ratastega telgede ja roomikute kombinatsiooniga sdidukite puhul mdddetakse tdismassiga soiduki
ratastega telgede kaudu avalduvat koormust sobivate kaaluplokkide abil ja P arvutamiseks lahutatakse
see suurimast lubatud kogumassist. Teise voimalusena vdib tootja madratud roomikute alusvankrite
suurima liitkoormuse asendada sdiduki suurima lubatud massiga;*

g) punkt 3.3.2 asendatakse jirgmisega:
»3.3.2. Roomikulindid;*
h) punkt 3.3.2.2 asendatakse jargmisega:

,3.3.2.2. Ratastega telgede ja roomikute kombinatsiooniga sdidukite puhul mdddetakse tdismassiga soiduki
ratastega telgede kaudu avalduvat koormust sobivate kaaluplokkide abil ja P arvutamiseks lahutatakse
see suurimast lubatud kogumassist. Teise vdimalusena voib tootja madratud roomikute alusvankrite telje
suurima liitkoormuse asendada sdiduki suurima lubatud massiga;*
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22)

i) punktid 3.9.1.1ja 3.9.1.2 asendatakse jargmistega:

»3.9.1.1. Soéidukite puhul, mille kummalgi kiiljel on ainult iiks roomiku alusvanker, tuleb roolimisfunktsiooni
sooritamiseks muuta vasak- ja parempoolse roomiku alusvankri kiirust.

3.9.1.2. Soidukite puhul, mille kummalgi kiiljel on kaks roomiku alusvankrit, tuleb roolimisfunktsiooni soorita-
miseks liigendada sdiduki esi- ja tagaosa iimber vertikaalse kesktelje v3i poorata kahte vastas- voi koiki
nelja roomiku alusvankrit;”

j) punkt 3.9.2.1 asendatakse jirgmisega:

»3.9.2.1. Roolimisfunktsiooni sooritamiseks liigendatakse sdiduki esi- ja tagaosa timber vertikaalse kesktelje voi
liigendatakse koiki roomiku alusvankreid.“

XXXIV lisa muudetakse jargmiselt:
a) punkt 1.3a asendatakse jirgmisega:

,1.3a. Traktori mehhaanilise haakeseadise nullkese — punkt poldi teljel, mis kahvli puhul asub vordsel kaugusel
haaradest ja punktist, mis saadakse konksu siimmeetriatasapinna 16ikumisel konksu ndgusa osa moodus-
tajaga kokkupuutetasandil rongaga, kui see on veoasendis;*

b) lisatakse punkt 1.3.a:

,1.3.a. ,mehaanilise haakeseadise nullkese“ — silindrilise vdi kumera peaga haakeseadiste puhul 16ikepunkt
vertikaalse telje, mis ldbib seadme ava keset, ja seadme silindrilise v6i kumera pea keskjoone tasapinna
vahel ning sfadrilise peaga haakeseadiste puhul sfirilise 50nsuse geomeetriline kese;*

¢) punkt 1.4 asendatakse jargmisega:

,1.4. ,Traktoril oleva mehhaanilise haakeseadise korgus maapinnast (h)* — traktoril oleva mehhaanilise
haakeseadise nullkeset libiva horisontaaltasapinna ja traktori rattaid toetava horisontaaltasapinna vahe;"

d) punkt 2.2 asendatakse jirgmisega:

,2.2. Sdiduki mehhaanilise haakeseadise osad peavad mddtude ja tugevuse osas vastama punktide 3.1ja 3.2
nouetele ning haakepunkti vertikaalse koormuse osas punkti 3.3 nduetele;

e) punkti 2.6 esimene 16ik asendatakse jirgmisega:

,Traktorite mehaaniliste haakeseadiste puhul peab saama veotiisli rongaid horisontaalselt kallutada vihemalt 60°
kummalegi poole sissechitamata haakeseadise pikiteljest. Lisaks on kogu aeg ndutav vertikaalne litkuvus 20°
iiles- ja allapoole. (Vt ka 1. liide.);"

f) punktid 2.7 ja 2.8 asendatakse jirgmistega:

,2.7. Traktorite mehaaniliste haakeseadiste puhul peab haarats vdimaldama veotiisli rongaid poorata vihemalt
90° vasakule voi paremale iimber haakeseadise pikitelje ning pidurdusmoment peab jidma 30 ja 150 Nm
vahele.

Veokonks, silindrilise veopoldiga mittepoorlev haakeseadis, kuultiitipi veotapiga haakeseadis ja silindrilise
veotapiga haakeseadis peavad vdimaldama veotiisli rdngaid poorata vahemalt 20° paremale voi vasakule
timber haakeseadise pikitelje.

2.8. Traktorite mehaaniliste haakeseadiste puhul ei tohi haakesilmuse juhusliku lahtipddsemise valtimiseks
suurima lubatud koormuse puhul veokonksu, kuulpea voi silindrilise veotapi ja klambri vahe olla iile
10 mm;*
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=

punkti 3.3.1 teine lause asendatakse jargmisega:

,Siiski ei tohi see olla iile 3 000 kg, vilja arvatud kuultiiiipi haakeseadiste puhul, millel see ei tohi olla iile
4000 kg;*

punkti 3.4.1 esimene 16ik asendatakse jirgmisega:

,Traktorite mehaaniliste haakeseadiste puhul peab koigil iile 2,5 t suurima tehniliselt lubatud tdismassiga trak-
toritel olema haakeseadis, mille kliirens vastab iihele jargmistest tingimustest:“

punktid 4.1 ja 4.2 asendatakse jargmistega:

,4.1. Tuiibikinnituskatsete eest vastutavale tehnilisele teenistusele esitatakse tiiiibikinnituskatsete tegemiseks
kinnitatavale sdidukitiitibile tiitipiline sdiduk, millele on paigaldatud asjakohaselt kinnitatud haakeseadis.

4.2. Tidibikinnituskatsete eest vastutav tehniline teenistus kontrollib, kas kinnitatud haakeseadise tiiiip sobib
paigaldamiseks sdidukitiiiibile, mille jaoks tiiiibikinnitust taotletakse. Eelkdige tehakse kindlaks, kas
haakeseadise kinnitus vastab kinnitusele, mida katsetati osa ELi tiiiibikinnituse andmisel;“

punktis 4.3 asendatakse teine taane jirgmisega:

,— haakeseadise lithike tehniline iseloomustus, milles niidatakse seadise konstruktsioon ja kasutatud materjal;“
punktid 4.5.2 ja 4.5.3 asendatakse jirgmisega:

,4.5.2. see sobib paigaldamiseks soidukitiiiibile, mille jaoks taotletakse ELi tiiiibikinnituse laiendust;

4.5.3. haakeseadise kinnitamine sdidukile vastab kinnitamisele, mis esitati osa ELi tiiiibikinnituse andmisel;“
punkt 4.6 asendatakse jirgmisega:

,4.6. ELi tutibikinnitustunnistusele lisatakse rakendusmdairuse (EL) 2015/504 V lisas esitatud niidisele vastav
tunnistus iga tutibikinnituse voi tiiiibikinnituse laienduse kohta, mis on antud vdi andmata jdetud;”

punkt 4.7 asendatakse jargmisega:

4.7. Kui sdidukitiiiibi ELi tiitibikinnituse taotlus on esitatud samal ajal haakeseadise ELi tiiiibikinnituse taotlu-
sega sdiduki jaoks, mille jaoks soovitakse ELi tiiiibikinnitust, punkte 4.1 ja 4.2 ei kohaldata;“

punkt 5.1.2 asendatakse jargmisega:
,5.1.2. rakendusmaaruse (EL) 2015/504 IV lisas esitatud niidise kohane osise ELi tiitibikinnitusmark;"”
lisatakse 8. jaotis:

,8. Haakeseadised, mis tthendatakse kolmepunktilise haakeseadme voi traktori alumise ithenduse hoobadega,
voib paigaldada jirgmistele sdidukitele:

a) Sa-kategooria sdidukid;

b) Ra-kategooria vahetatavad pukseeritavad seadeldised, mille pohieesmirk on materjalide tootlemine
médruse (EL) nr 167/2013 artikli 3 1dikes 9 tdhenduse kohaselt;
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¢) Ra-kategooria soidukid, mille tdis- ja tithimassi vahe on alla 2 tonni.

Kui esimeses 16igus nimetatud soidukitele paigaldatakse haakeseadised, mis tuleb ithendada kolmepunk-
tilise haakeseadme voi traktori alumise ithenduse hoobadega, peavad nende siisteemide osad vastama
standardi ISO 730:2009, Amd 1:2014 5. jaotises esitatud nduetele mdotmete kohta.

Kidesoleva lisa punktis 3.2 esitatud katsetulemuste asemel esitab tehniline teenistus direktiivi 2006/42/EU
nouetele vastavuse osana tootja arvutused vdi haakeseadiste osade tugevuse katsetulemused. Tehniline
teenistus peab kinnitama tootja arvutuste vdi katsetulemuste tdpsuse. Kasutusjuhendis tuleb esitada asja-
kohane teave alumiste ithendustega vertikaalselt ja kiilgmiselt ohutu ithenduse loomise ja kinnitamise
kohta ning varuosade materjali kvaliteedi ja lubatud 16tku kohta;*

p) 1. liidet muudetakse jargmiselt:

i) Osad pealkirjadega ,Traktorite mehaaniliste haakeseadiste tiiiibid“ ja ,Veetavate sdidukite mehaaniliste
haakeseadiste tiiibid“ asendatakse jargmisega:

,Pollu- ja metsamajandusmasinate mehaanilised haakeseadised

Traktorite mehaanilised haakeseadised

,Mehaaniline kahvel-haakeseadis“: vt joonised 1ja 2.

,Mittepoorlev mehaaniline kahvel-haakeseadis*: vt joonis 1d.

,Veokonks“: vt joonis 1 ,Haakekonksu mddtmed* standardis ISO 6489-1:2001.
,Traktori veotiisel: vt joonis 3.

,Kuultiiiipi mehaaniline haakeseadis“: vt joonis 4.

,Silindrilise veotapiga mehaaniline haakeseadis“: vt joonis 5.

Traktori veotiisli modtmed peavad vastama jargmistele ISO 6489-3:2004 kategooriatele.
Kategooria (0) (kontakt 18); kooskélas standardiga ISO 5692-3, kuju W (22 mm ava).

Kategooria (1) (kontakt 30); kooskélas standardiga ISO 5692-3, kuju X (35 mm silmus); ISO 5692-2:2002
(40 mm ava); ISO 8755:2001 (40 mm ava).

Kategooria (2) (kontakt 30); kooskélas standardiga ISO 5692-3, kuju X (35 mm silmus); ISO 5692-2:2002
(40 mm ava); ISO 8755:2001 (40 mm ava).

Kategooria (3) (kontakt 38); kooskdlas standarditega ISO 5692-1:2004 (50 mm silmus); ISO 5692-3:2011
kuju Y (50 mm ava); ISO 20019:2001.

Kategooria (4) (kontakt 50); kooskolas standardiga ISO 5692-3:2011 kuju Z (68 mm ava).
Veetavate sdidukite mehaanilised haakeseadised
Standardi ISO 5692-1:2004 kohased ,haakesilmused” (50 mm ava, 30 mm libimddduga silmus);

standardi ISO 20019:2001 kohased ,haakesilmused“ (50 mm ava keskpunkt, 30-41 mm libimodduga
silmus);

standardi ISO 5692-3:2011 kohased ,pooratavad haakesilmused*;
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standardi ISO 5692-2:2002 kohased ,haakeseadise silmused” (40 mm pesa);
standardi ISO 8755:2001 kohane ,veordngas“ (40 mm ava);
standardi ISO 1102:2001 kohane ,veordngas“ (50 mm ava);
standardi 1SO 24347:2005 kohane ,haakeseadis* (kuuli 1libimdot 80 mm);*
ii) joonise 4 pealkiri asendatakse jargmisega:
~Kuultiiiipi veotapiga haakeseadis (vastavalt standardile ISO 24347:2005);“
iii) joonise 5 pealkiri asendatakse jargmisega:
,»Silindrilise veotapiga haakeseadis (vastavalt standardile ISO 6489:-4:2004);“
iv) tabel 2 asendatakse jirgmisega:
,Tabel 2
Traktori haakeseadise osis Veetava sdiduki haakeseadise osis
Vastab standardile I1SO 6489-1:2001 (veokonks) | Vastab standardile ISO 5692-1:2004 (haakesilmus,

50 mm ava keskpunkt, 30 mm labimddduga silmus)
voi standardile ISO 20019:2001 (haakesilmus, 50 mm
ava keskpunkt, 30-41 mm ldbimddduga silmus)

voi standardile ISO 5692-3:2011 (pooratavad haakesil-
mused; ithildub iiksnes kujuga Y, 50 mm ava)

Vastab standardile ISO 6489-5:2011 (mitte- | Vastab standardile ISO 5692-3:2011 (pooratavad
poorlev kahvel-haakeseadis) haakesilmused)
Vastab standardile ISO 6489-2:2002 (kahvel- | Vastab standardile ISO 5692-2:2002 (haakeseadise

haakeseadis)

silmus, 40 mm pesa)

voi standardile ISO 8755:2001 (40 mm veordngas)
voi standardile ISO 1102:2001 (50 mm veordngas,
thildub iiksnes standardiga ISO 6489-2:2002, kuju A
— mitteautomaatne)

Vastab standardile ISO 6489-3:2004 (veotiisel)

Selles tulbas nimetatud asjakohane haakeseadise tiiiip,
mis vastab kdesolevas liites nimetatud traktori veotiisli
mddtmetele voi ihildub standardi 1SO 21244:2008
kohaste Sa-kategooria sdidukite haakesilmuste ja trak-
tori veotiislite kiilge kinnitamise seadmetega.

Vastab standardile ISO 24347:2005 (kuultiiiipi
mehaaniline haakeseadis)

Vastab standardile 1SO 24347:2005 (kuuli 1ibimdot
80 mm)

Vastab standardile ISO 6489-4:2004 (silindrilise
veotapiga haakeseadis)

Vastab standardile 1SO 5692-1:2004 (haakesilmus,
50 mm ava keskpunkt, 30 mm libimddduga silmus)
voi standardile ISO 5692-3:2011 (pooratavad haakesil-

L

mused; tihildub tiksnes kujuga Y, 50 mm ava) ;

q) 2. liidet muudetakse jargmiselt:

i) punktis 3.1 asendatakse esimene, teine ja kolmas 16ik jargmisega:

,Katsel rakendatakse joudu mehaanilistele haakeseadistele, mida katsetatakse nurga all, mis moodustub
katsekoormuse F v vertikaalasendist katsekoormuse F h horisontaalasendi suhtes esikiilje iilaosast tagakiilje
alumise osani ulatuva pikisuunalise tasapinna suunal.

Katsel rakendatakse joudu traktori mehaanilise haakeseadise ja veetava sdiduki vastava haakeseadise vahelisele
tavalisele kontaktpunktile.



13.10.2016 Euroopa Liidu Teataja L 27759

Lotk traktori mehaanilise haakeseadise ja veetava sdiduki vastava haakeseadise vahel peab olema viidud
miinimumini;“
i) punkti 3.1 viies 16ik asendatakse jargmisega:

Kui mehaanilise haakeseadise konstruktsioon (nt {ilemdirane 10tk, veokonks) ei vdimalda teha muutuva
koormusega katseid, voib katsekoormust rakendada, suurendades tdmbe- voi toukejoudu, olenevalt sellest,
kumb on suurem;*

iii

=

lisatakse punkt 3.3:
»3.3. Koormus

Traktori vdi veetava sdiduki mehaanilise haakeseadise osade puhul rakendatakse koormust vastavalt
veetava sdiduki voi traktori ithe vastava mehaanilise haakeseadise osade abil, nagu on lubatud 1. liite
tabelis 2 esitatud kombinatsioonidega;*

r) 3. liidet muudetakse jargmiselt:
i) punkt 1.2 asendatakse jirgmisega:
,1.2. Katse ettevalmistamine

Katse tuleb teha erilisel masinal mehaanilise haakeseadisega ja seda jdiga konstruktsiooni kiilge kinni-
tatud sdiduki kerega iithendava haakeseadisega, kasutades samasid komponente, mida kasutatakse selle
soidukile paigaldamiseks;*

i) punkti 1.4.2 esimene 16ik asendatakse jargmisega:

,Koormus-/deformatsioonikévera joonistamiseks registreeritud andmed vdi nimetatud kdvera graafik, mis on
tritkitud tdmbemasina kiilge thendatud printeriga, peab pdhinema iiksnes kasvavate koormuste rakendamisel
traktori vdi veetava sdiduki mehaanilise haakeseadise nullkeskmele alates 500 daN-st;“

iii

=

punkti 1.5 esimene 16ik asendatakse jargmisega:

,Punktis 1.4.2 osutatud katsele peab eelnema katse, milles tootja poolt soovitatavast maksimaalsest lubatud
vertikaalkoormusest kolm korda suuremat koormust (daN, vastab koormusele g - S/10) rakendatakse jark-
jargult suurendades traktori voi veetava sdiduki mehaanilise haakeseadise nullkeskmele, alustades algsest
koormusest 500 daN.*
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