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EUROOPA PARLAMENDI JA NOUKOGU DIREKTIIV 2014/47|EL,
3. aprill 2014,

milles kisitletakse liidus liiklevate dérilisel otstarbel kasutatavate sdidukite tehnokontrolli ja
-iilevaatust ning millega tunnistatakse kehtetuks direktiiv 2000/30/EU

(EMPs kohaldatav tekst)

EUROOPA PARLAMENT JA EUROOPA LIIDU NOUKOGU,

vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut, eelkdige selle artiklit 91,
vottes arvesse Euroopa Komisjoni ettepanekut,

olles edastanud seadusandliku akti eelndu liikkmesriikide parlamentidele,
vottes arvesse Euroopa Majandus- ja Sotsiaalkomitee arvamust (1),

olles konsulteerinud Regioonide Komiteega,

toimides seadusandliku tavamenetluse kohaselt (?)

ning arvestades jargmist:

(1) 28. martsi 2011. aasta valges raamatus ,Euroopa iihtse transpordipiirkonna tegevuskava — Konkurentsivdimelise ja
ressursitShusa transpordisiisteemi suunas” seadis komisjon eesmargiks hukkunute arvu nulltaseme, mis tdhendab, et
liit peaks viima autovedude p&hjustatud liiklussurmade arvu 2050. aastaks nulli ldhedale. Konealuse eesmirgi
saavutamiseks peaks sdidukitehnoloogia oluliselt kaasa aitama autovedude liiklusohutuse suurendamisele.

(2)  Komisjon tegi oma teatises ,Euroopa kui liiklusohutusala: poliitikasuunised liiklusohutuse valdkonnas aastateks
2011-2020" ettepaneku seada alates 2010. aastast sihiks vihendada liidu liiklussurmade koguarvu 2020. aastaks
veel poole vorra. Konealuse eesmirgi saavutamiseks seadis komisjon seitse strateegilist eesmérki ja maaras kindlaks
ohutumaid sdidukeid hdlmavad meetmed, strateegia vigastuste arvu vihendamiseks ja vdhem kaitstud liiklejate,
eelkdige mootorratturite ohutuse suurendamiseks.

(3)  Tehnoiilevaatus on osa iildisemast korrast, millega tagatakse, et sdidukeid hoitakse nende kasutamise ajal liiklusele
ohutus ja keskkonna seisukohast vastuvdetavas seisukorras. Kdnealune kord peaks hdlmama sdidukite korralist
tehnoiilevaatust ja arilisel eesmargil liiklevate sdidukite tehnokontrolli ning sdidukite registreerimise menetlust,
mille kohaselt saaks peatada soiduki liikluses kasutamise loa, kui sdiduk on otseselt liiklusohtlik. Korraline
iilevaatus peaks olema peamine vahend, millega tagada tehnonduetele vastavus. Arilisel otstarbel kasutatavate
soidukite tehnokontroll peaks korralisi ilevaatusi iiksnes tdiendama.

(4  Liidus on sdidukite ohutuse ja keskkonnanditajate valdkonnas vastu vdetud mitmeid tehnilisi standardeid ja
ndudeid. Liiklevate sdidukite etteteatamata tehnokontrolliga tuleb tagada, et sdidukid vastaksid jatkuvalt tehno-
nduetele.

(5)  Liiklevate sdidukite tehnokontrollil on oluline osa sdidukdolblikkuse pideva korge taseme saavutamisel arilisel
otstarbel kasutatavate sdidukite kogu kasutusaja jooksul. Sellised kontrollid aitavad suurendada liiklusohutust ja
vihendada soidukite tekitatavat heidet ning ka dra hoida lilkmesriikide eri kontrollitasemest tulenevat ebaausat
konkurentsi veoettevdtjate vahel.

() ELT C 44, 15.2.2013, lk 128.
(%) Euroopa Parlamendi 11. martsi 2014. aasta seisukoht (Euroopa Liidu Teatajas seni avaldamata) ja ndukogu 24. mirtsi 2014. aasta
otsus.
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(6)  Euroopa Parlamendi ja ndukogu miirusega (EU) nr 1071/2009 (!) loodi Euroopa autoveo-ettevdtjate register
(ERRU - European Register of Road Transport Undertakings). ERRU voimaldab autoveoettevdtjate riiklike elektroo-
niliste registrite iileeuroopalist ithendamist kooskdlas liidu andmekaitse-eeskirjadega. Kdnealuse kdigi litkmesriikide
padevate asutuste hallatava siisteemi kasutamine lihtsustab koostood litkmesriikide vahel.

(7)  Kéesolevat direktiivi tuleks kohaldada teatavate Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi 2007/46/EU (3) kohaste
arilisel otstarbel kasutatavate sdidukite suhtes, mille valmistajakiirus iiletab 25 km/h. See ei tohiks aga takistada
litkmesriikidel teha kiesoleva direktiiviga hdlmamata sdidukitele liiklevate sdidukite tehnokontrolli ega autovedu-
dega seotud muude aspektide, eriti sdidu- ja puhkeaja vdi ohtlike kaupade veo kontrollimist.

(8)  Kohalikke ja arivedusid tegevate veoautode asemel kasutatakse itha rohkem ratastraktoreid, mille valmistajakiirus
tiletab 40 km/h. Nende riskipotentsiaal on veoautodega vorreldav ja seetdttu tuleks kdnealuse kategooria sdidukeid,
mida kasutatakse peamiselt avalikel teedel, kisitleda liiklevate sdidukite tehnokontrolli seisukohast veoautodega
samamoodi.

(9)  Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi 2000/30/EU (}) rakendamise aruanded niitavad selgelt, kui oluline on
liiklevate sdidukite tehnokontroll. Aastatel 2009-2010 oli liidus liiklevate sdidukite tehnokontrolli labinud sdidu-
kitest iile 350 000 sdiduki sellises seisukorras, et need tuli liiklusest korvaldada. Konealused aruanded osutavad ka
eri litkmesriikide tehtud kontrollide tulemuste olulisele erinevusele. Aastatel 2009-2010 kéikus teatavate puuduste
tuvastamise méar 2,1 %-st koigist kontrollitud séidukitest ithes lilkmesriigis kuni 48,3 %-ni teises liikmesriigis. Peale
selle osutavad konealused aruanded litkmesriikides tehtud liiklevate sdidukite tehnokontrollide arvu olulisele erine-
vusele. Tasakaalustatuma lihenemisviisi kasutamiseks peaksid liikkmesriigid votma kohustuse teha sobiv arv kont-
rolle, mis oleks proportsioonis nende territooriumil registreeritud ja/vdi tegutsevate drilisel otstarbel kasutatavate
soidukite arvuga.

(10)  Liidu tasandil ei kehti kaubikutele, nagu N;-kategooria sdidukid, ja nende haagistele samad liiklusohutusnéuded kui
raskeveokitele, niiteks seoses sdiduaja, elukutseliste autojuhtide koolituse voi kiiruspiirikute paigaldamisega. Kuigi
N -kategooria sdidukid ei kuulu kdesoleva direktiivi kohaldamisalasse, peaksid liikmesriigid oma liiklusohutuse ja
tehnokontrolli strateegiates selliste sdidukitega arvestama.

(11)  Liigse halduskoormuse ja -kulu valtimiseks ning kontrollide tohustamiseks peaks riiklikel padevatel asutustel olema
voimalik kontrollida eelisjirjekorras sdidukeid, mida kiitavad ettevotjad, kes ei tdida litklusohutus- ja keskkonna-
kaitsenorme, samal ajal kui vastutustundlike ja ohutusndudeid tditvate ettevdtjate premeerimiseks tuleks nduete-
kohaselt hooldatud sdidukeid harvemini kontrollida. Kaitajate riskiprofiilil pShinev sdidukite valik liiklevate sdidu-
kite tehnokontrolliks v&ib osutuda kasulikuks vahendiks korge riskiastmega ettevotjate rangema ja sagedasema
kontrollimise eesmargil.

(12)  Liiklevate sdidukite tehnokontrolli peaks toetama riskiastme hindamise siisteemi kasutamine. Mairuses (EU)
nr 1071/2009 ndutakse, et liikkmesriigid laiendaksid Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiiviga 2006/22[EU (¥
kehtestatud riskiastme hindamise siisteemi juhtimis- ja puhkeaega kisitlevate eeskirjade rakendamise osas teistele
maanteetranspordiga seotud valdkondadele, sealhulgas drilisel otstarbel kasutatavate soidukite tehnokontrollile.

() Euroopa Parlamendi ja ndukogu 21. oktoobri 2009. aasta méirus (EU) nr 1071/2009, millega kehtestatakse iihiseeskirjad autoveo-
ettevotja tegevusalal tegutsemise tingimuste kohta ning tunnistatakse kehtetuks ndukogu direktiiv 96/26/EU (ELT L 300, 14.11.2009,
Ik 51).

() Euroopa Parlamendi ja ndukogu 5. septembri 2007. aasta direktiiv 2007/46/EU, millega kehtestatakse raamistik mootorsdidukite ja
nende haagiste ning selliste sdidukite jaoks moeldud siisteemide, osade ja eraldi seadmestike kinnituse kohta (ELT L 263, 9.10.2007,
Ik 1).

(*) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 6. juuni 2000. aasta direktiiv 2000/30/EU ithenduses liiklevate kommertsveokite tehnokontrolli
kohta (EUT L 203, 10.8.2000, Ik 1). ] )

(*) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 15. mirtsi 2006. aasta direktiiv 2006/22/EU, mis kasitleb ndukogu méiruste (EMU) nr 3820/85 ja
(EMU) nr 3821/85 rakendamise miinimumtingimusi seoses autovedudega seotud sotsiaaldigusnormidega ja millega tunnistatakse
kehtetuks ndukogu direktiiv 88/599/EMU (ELT L 102, 11.4.2006, lk 35).
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Seetottu tuleks sdidukitel leitud puuduste arvu ja raskusastet kisitlev teave lisada riskiastme hindamise siisteemi,
mis on kehtestatud direktiivi 2006/22/EU artikli 9 kohaselt. Liikmesriikidel peaks olema vdimalik otsustada
riskiastme hindamise siisteemide toimimiseks asjakohaste tehniliste ja halduslike menetluste iile. Tdiendavalt tuleks
uurida riskiastme hindamise siisteemide tShusust ja thtlustatust kogu liidu ulatuses.

(13)  Registreerimistunnistuse omanik ja vajaduse korral veoettevdtja peaksid vastutama selle eest, et sdiduk on sdidu-
korras.

(14) Inspektor peaks liiklevate sdidukite tehnokontrolli tehes tegutsema soltumatult ning tema otsused ei tohiks olla
mdjutatud majanduslikku ega isiklikku laadi huvide konfliktidest, mis oleksid eelkdige seotud juhiga, kiitajaga voi
kontrollitava sdiduki registreerimistunnistuse omanikuga ja mis voiksid kahjustada tema otsuste erapooletust ja
objektiivsust. Inspektorite saadav tasu ei tohiks seetdttu otseselt soltuda liiklevate sdidukite tehnokontrollide
tulemustest. See ei tohiks takistada liikmesriikidel lubada eradiguslikul isikul teha nii iiksikasjalikumaid liiklevate
soidukite tehnokontrolle kui ka sdidukite remonti, isegi sama sdiduki puhul.

(15  Liiklevate sdidukite tehnokontroll peaks holmama esmast ja vajaduse korral tiksikasjalikumat kontrolli. Molemal
juhul peaks kontroll hdlmama sdiduki asjakohaseid osi ja siisteeme. Uksikasjalikumate kontrollide ithtlustamiseks
liidu tasandil tuleks kehtestada iga kontrollitava aspekti jaoks soovituslikud kontrollimeetodid ja puuduste niited
koos nende liigitamisega vastavalt raskusastmele.

(16)  Veose kinnitamine on liiklusohutuse jaoks otsustava tdhtsusega. Veos tuleb seetdttu kinnitada nii, et see taluks
soiduki liikluses kasutamisel esinevaid kiirendusi. Praktilistel kaalutlustel tuleks piirvdartustena kasutada kiirenduse
pohjustatud massijoude kooskdlas Euroopa standarditega. Veose kohast kinnitamist kontrollivad tootajad peaksid
olema selleks nduetekohaselt koolitatud.

(17)  Koigil logistilise protsessi osalistel, sealhulgas pakkijatel, laadijatel, veoettevdtjatel ja autojuhtidel, on oma osa selle
tagamisel, et veos oleks nduetekohaselt pakitud ja laaditud sobivale sdidukile.

(18)  Liiklevate sdidukite tehnokontrolli aruanded koostatakse mitmes liikmesriigis elektrooniliselt. Sel juhul tuleks juhile
anda kontrolliaruande koopia. Kéik andmed ja kogu teave, mis on kogutud liiklevate sdidukite tehnokontrolli
kaigus, tuleks saata asjaomase litkmesriigi ihisesse andmebaasi, et andmeid oleks vimalik hélpsalt toodelda ning et
andmeedastusega ei kaasneks tdiendavat halduskoormust.

(19)  Selleks et vdhendada inspekteerimisasutuste halduskoormust, peaksid esmaste liiklevate sdidukite tehnokontrollide
aruanded, sh ka kolmandates riikides registreeritud sdidukite puhul, sisaldama ainult olulist teavet, registreerides
kontrolli toimumise ning selle tulemused. Uksikasjalik aruanne peaks olema ndutav iiksnes juhul, kui esmasele
kontrollile jargneb tiksikasjalikum kontroll.

(200  Komisjon peaks uurima vdimalust ithendada IV lisas toodud aruandevorm teiste aruannetega.

(21)  Liikuvate kontrolliiiksuste kasutamine aitab vihendada jrjekordi ja kiitajate kulusid, kuna iiksikasjalikumaid kont-
rolle saab teha kohe tee dires. Uksikasjalikumate kontrollide tegemiseks voib kasutada ka ldhimaid tilevaatuspunkte
ja liiklevate sdidukite kontrolliks maaratud rajatisi.
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(22)  Liiklevate soidukite tehnokontrolle tegevatel isikutel peaks olema nduetekohane koolitus voi kvalifikatsioon, sh
tdhusa visuaalse kontrolli tegemiseks. Uksikasjalikumaid liiklevate sdidukite tehnokontrolle tegevatel inspektoritel
peaks olema vihemalt samad oskused ja nad peaksid vastama vihemalt samadele nduetele kui to6tajad, kes teevad
tehnoiilevaatust kooskdlas Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiiviga 2014/45[EL ('). Liikmesriigid peaksid
ndudma, et liiklevate sdidukite kontrolliks méddratud rajatistes voi liikuvates kontrolliitksustes kontrolle tegevad
inspektorid vastaksid nimetatud nduetele voi pidevate asutuste kinnitatud samaviidrsetele nduetele.

(23)  Et vahendada kulusid, mis tekivad iiksikasjalikuma liiklevate soidukite tehnokontrolli jaoks vajalike tehniliste
seadmete kasutamisest, peaks lilkmesriikidel olema &igus nduda tasu kindlakstehtud puuduste korral. Konealuse
tasu suurus peaks olema mdistlik ja proportsionaalne.

(24)  Selleks et liiklevate sdidukite tehnokontroll oleks kogu liidus iihetaolisem, on oluline, et litkmesriigid teeksid
koostood ja vahetaksid parimaid tavasid. Seeparast peaksid liikmesriigid vdimaluse korral tegema rohkem ka
operatiivset koostood. Selline koost66 peaks hdlmama korraparaseid kooskélastatud liiklevate sdidukite tehnokont-
rolle.

(25)  Selleks et tohustada liikkmesriikidevahelist teabevahetust, peaks igas lilkmesriigis olema iiks kontaktpunkt suhtle-
miseks teiste asjaomaste padevate asutustega. Kdnealune kontaktpunkt peaks koostama ka asjakohast statistikat.
Peale selle peaksid liikkmesriigid kohaldama oma territooriumil jrjekindlat riiklikku joustamisstrateegiat ning neil
peaks olema vdimalik midrata asutus selle rakendamise koordineerimiseks. Iga liikkmesriigi padevad asutused
peaksid ette ndgema menetluse tihtaegade ja vahetatava teabe sisu kindlaksmdaramiseks.

(26)  Kontaktpunkti mairamisel tuleks arvesse votta pdhiseaduslikke sitteid ja sellest tulenevat padevuse taset.

(27)  Et oleks vdimalik seirata liidus rakendatava liiklevate sdidukite tehnokontrolli hdlmava korra toimimist, peaksid
liikmesriigid teatama komisjonile enne 31. mirtsi 2021 ja pdrast seda iga kahe aasta jdrel enne 31. martsi liiklevate
soidukite tehnokontrolli tulemused. Komisjon peaks kogutud andmed edastama Euroopa Parlamendile ja nduko-
gule.

(28)  Et ettevdtjate ja autojuhtide ajakulu oleks voimalikult vdike ja teeddrse kontrollimise iildine tShusus suurem, tuleks
ergutada liiklevate sdidukite tehnokontrolli tegemist koos vastavuse kontrollimisega autovedusid kisitlevatele
sotsiaaldigusaktidele, eelkdige Euroopa Parlamendi ja ndukogu maddrusele (EU) nr 561/2006 (3, direktiivile
2006/22/EU ja ndukogu méirusele (EMU) nr 3821/85 (3).

(29)  Liikmesriigid peaksid kehtestama eeskirjad kdesoleva direktiivi sitete rikkumise korral kohaldatavate karistuste
kohta ja tagama nende rakendamise. Karistused peaksid olema t6husad, proportsionaalsed, hoiatavad ja mittedisk-
rimineerivad. Liikmesriigid peaksid lisama ka asjakohased meetmed juhuks, kui juht voi kiitaja ei tee inspektoriga
koostood, ja juhuks, kui on tegemist ohtlike puudustega sdiduki ilma loata kasutamisega.

(30)  Selleks et tagada kidesoleva direktiivi ithetaolised rakendamistingimused, tuleks komisjonile anda rakendamisvoli-
tused. Neid volitusi tuleks teostada kooskdlas Euroopa Parlamendi ja ndukogu mdairusega (EL) nr 182/2011 (4.

(!) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 3. aprilli 2014. aasta direktiiv 2014/45/EL, milles késitletakse mootorsdidukite ja nende haagiste
korralist tehnoiilevaatust ja millega tunnistatakse kehtetuks direktiiv 2009/40/EU (vt kdesoleva Euroopa Liidu Teataja lk 51).

(%) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 15. mirtsi 2006. aasta mairus (EU) nr 561/2006, mis kdsitleb teatavate autovedusid kisitlevate

sotsiaaldigusnormide ithtlustamist ja millega muudetakse ndukogu médrusi (EMU) nr 3821/85 ja (EU) nr 2135/98 ning tunnistatakse

kehtetuks ndukogu miirus (EMU) nr 3820/85 (ELT L 102, 11.4.2006, Ik 1).

Noukogu 20. detsembri 1985. aasta mddrus (EMU) nr 3821/85 autovedudel kasutatavate sdidumeerikute kohta (EUT L 370,

31.12.1985, 1k 8).

Euroopa Parlamendi ja ndukogu 16. veebruari 2011. aasta mairus (EL) nr 182/2011, millega kehtestatakse eeskirjad ja iildpohimot-

ted, mis kisitlevad litkmesriikide libiviidava kontrolli mehhanisme, mida kohaldatakse komisjoni rakendamisvolituste teostamise

suhtes (ELT L 55, 28.2.2011, 1k 13).

—_ o~
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(31) Rakendusakte, mis késitlevad registreerimisliikmesriigi kontaktpunkti teavitamist oluliste voi ohtlike puudustega
soidukitest, ja rakendusakte, millega kehtestatakse andmete esitamise viis likkmesriikide poolt kogutud kontrollitud
soidukeid puudutava teabe edastamiseks komisjonile, ei tohiks komisjon vastu votta juhul, kui kdesoleva direktiivi
kohaselt moodustatud komitee ei esita arvamust komisjoni esitatud rakendusakti eelndu kohta.

(32)  Selleks et ajakohastada asjakohasel juhul artikli 2 1diget 1 ja IV lisa punkti 6, ilma et see puudutaks kiesoleva
direktiivi kohaldamisala, ajakohastada II lisa punkti 2 meetodite osas ning kohandada 1I lisa punkti 2 kontrolli-
tavate aspektide, meetodite, iilevaatuse mitteldbimise pdhjuste ja puuduste hinnangu osas, peaks komisjonil olema
digus votta kooskdlas Euroopa Liidu toimimise lepingu artikliga 290 vastu delegeeritud digusakte. On eriti oluline,
et komisjon viiks oma ettevalmistava t66 kdigus libi asjakohaseid konsultatsioone, sealhulgas ekspertide tasandil.
Delegeeritud digusaktide ettevalmistamisel ja koostamisel peaks komisjon tagama asjaomaste dokumentide sama- ja
digeaegse ning asjakohase edastamise Euroopa Parlamendile ja ndukogule.

(33) Kuna kiesoleva direktiivi eesmarki, nimelt parandada liiklusohutust, ndhes ette liidus liiklevate sdidukite tehno-
kontrolli iihised miinimumnduded ja tihtlustatud eeskirjad, ei suuda liikmesriigid piisavalt saavutada, kiill aga saab
seda meetme ulatuse tottu paremini saavutada liidu tasandil, v&ib liit votta meetmeid kooskdlas Euroopa Liidu
lepingu artiklis 5 sdtestatud subsidiaarsuse pdhimdttega. Konealuses artiklis sitestatud proportsionaalsuse pdhi-
motte kohaselt ei ldhe kdesolev direktiiv nimetatud eesmirgi saavutamiseks vajalikust kaugemale.

(34)  Kdéesolevas direktiivis austatakse pohidigusi ja jargitakse Euroopa Liidu pohidiguste hartas tunnustatud pShimaotteid
vastavalt Euroopa Liidu lepingu artiklis 6 osutatule.

(35)  Kéesoleva direktiiviga arendatakse edasi liiklevate sdidukite tehnokontrolli kehtivat korda, ajakohastatakse direktiivis
2000/30/EU sitestatud tehnilisi tingimusi ning sellega hdlmatakse eeskirjad, mis sisalduvad komisjoni soovituses
2010/379/EL (!). Seetdttu tuleks direktiiv 2000/30/EU kehtetuks tunnistada,

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA DIREKTIIVI:

I PEATUKK
REGULEERIMISESE, MOISTED JA KOHALDAMISALA
Atikkel 1
Reguleerimisese

Liiklusohutuse ja keskkonna olukorra parandamiseks kehtestatakse kdesoleva direktiiviga liikmesriikide territooriumil
liiklevate drilisel otstarbel kasutatavate sdidukite tehnokontrolli miinimumnduded.

Artikkel 2
Kohaldamisala

1. Kdesolevat direktiivi kohaldatakse selliste drilisel otstarbel kasutatavate sdidukite suhtes, mille valmistajakiirus iiletab
25 km/h ning mis kuuluvad jirgmistesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivis 2003/37/EU (3) ning direktiivis
2007/46/EU maddratletud kategooriatesse:

a) peamiselt reisijate ja nende pagasi veoks projekteeritud ja valmistatud mootorsdidukid, millel on lisaks juhiistmele iile
kaheksa istekoha (M,- ja M;-kategooria sdidukid);

(') Komisjoni 5. juuli 2010. aasta soovitus 2010/379/EL direktiivi 2000/30/EU kohase liiklevate sdidukite tehnokontrolli kdigus tuvas-
tatud puuduste riskihinnangu kohta (ELT L 173, 8.7.2010, lk 97).

(% Euroopa Parlamendi ja ndukogu 26. mai 2003. aasta direktiiv 2003/37/EU péllu- vdi metsamajanduslike traktorite, nende haagiste ja
pukseeritavate vahetatavate masinate, ja nende masinate jaoks mdeldud siisteemide, nende osade ja eraldi seadmestike tiitibikinnituse
andmise kohta ja direktiivi 74/150/EMU kehtetuks tunnistamise kohta (ELT L 171, 9.7.2003, Ik 1).
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b) peamiselt kaubaveoks projekteeritud ja valmistatud tile 3,5-tonnised mootorsdidukid (N,- ja Ns-kategooria sdidukid);

¢) kaupade voi reisijate veoks vdi inimeste majutamiseks projekteeritud ja valmistatud iile 3,5-tonnised haagised (O;- ja
0 ,-kategooria sdidukid);

d) T5-kategooria ratastraktorid, mida kasutatakse avalikel teedel peamiselt maanteetranspordiks érilisel eesmargil ja mille
maksimaalne valmistajakiirus tletab 40 kmj/h.

2. Kdesolev direktiiv ei piira litkmesriikide digust teha kéesoleva direktiiviga holmamata liiklevate soidukite, nt Ny-
kategooriasse kuuluvate viikeste érilisel otstarbel kasutatavate kuni 3,5-tonniste sdidukite tehnokontrolli, ega autovedude
ja liiklusohutusega seotud muude aspektide kontrolli vdi teha kontrolle mujal kui avalikult kasutatavatel teedel. Ukski
kdesoleva direktiivi site ei takista litkmesriikidel liiklusohutuse tagamiseks piirata mone konkreetse sdidukitiiiibi kasuta-
mist nende teedevdrgu teatud osades.

Artikkel 3
Moisted

Jargmiseid mdisteid kasutatakse ainult kdesoleva direktiivi kohaldamisel:
1) ,s0iduk” — mootorsdiduk vdi selle haagis, v.a roobassdiduk;

2) ,mootorsdiduk” — mootoriga kiitatav ratastega sdiduk, mis liigub omal j6ul ja mille valmistajakiirus tiletab 25 kmj/h;

3) ,haagis” — omal joul mitte liikuv ratastega sdiduk, mis on projekteeritud ja valmistatud vedamiseks mootorsdiduki
poolt;

4) ,poolhaagis” — haagis, mis on konstrueeritud mootorsdiduki kiilge haakimiseks nii, et osa sellest toetub mootorsdi-
dukile ning oluline osa selle massist ja selle koorma massist kandub iile mootorsdidukile;

5) ,veos” — kdik koormate vedamiseks ette nihtud sdiduki osasse vdi osale tavaliselt paigutatavad kaubad, mis ei ole
alaliselt soiduki kiilge kinnitatud, sh lastikandurites, nagu sdidukitel asuvad kastid, vahetatavad furgoonid vdi kontei-
nerid, olevad esemed;

6) ,drilisel otstarbel kasutatav sdiduk” — peamiselt kaupade vdi reisijate veoks drilisel eesmargil, niiteks rendi voi tasu
eest, omal kulul korraldatavaks transpordiks voi muuks kutsealaseks tegevuseks kasutatav mootorsdiduk ja selle
haagis vdi poolhaagis;

7) Jdiikmesriigis registreeritud sdiduk” — litkmesriigis registreeritud voi kasutusele voetud sdiduk;

8) ,registreerimistunnistuse omanik” — fiiisiline voi juriidiline isik, kelle nimele sdiduk on registreeritud;

9) ,ettevdtja” — madruse (EU) nr 1071/2009 artikli 2 punktis 4 mairatletud ettevotja;

10) liiklevate sdidukite tehnokontroll” — drilisel otstarbel kasutatavate sdidukite etteteatamata tehnokontroll, mida teevad
litkmesriigi padevad asutused vdi mis tehakse nende otsese jarelevalve all;
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11) ,avalik tee” — iildkasutatav tee, nditeks kohalik, piirkondlik voi riiklik maantee voi kiirtee;

12) ,tehnotilevaatus” — kontroll vastavalt direktiivi 2014/45/EL artikli 3 punktile 9;

13) ,tehnoiilevaatuse kontrollkaart” — pddeva asutuse vdi iilevaatuspunkti viljastatud tehnoiilevaatuse aruanne, millel on
esitatud tehnotilevaatuse tulemused;

14) ,padev asutus” — ametiasutus voi avalik-6iguslik isik, kellele on liikmesriigi poolt pandud vastutus liiklevate sdidukite
tehnokontrolli siisteemi haldamise, sh asjakohasel juhul liiklevate sdidukite tehnokontrolli tegemise eest;

15) ,inspektor” — isik, keda litkmesriik voi selle padev asutus on volitanud tegema liiklevate sdidukite esmast ja/voi
iiksikasjalikumat tehnokontrolli;

16) ,puudused” — liiklevate sdidukite tehnokontrolli kaigus tuvastatud tehnilised defektid ja muud nduetele mittevasta-
vused;

17) liiklevate soidukite kooskdlastatud tehnokontroll” — liiklevate sdidukite tehnokontroll, mille teevad iihiselt kahe voi
enama litkmesriigi padevad asutused;

18) kditaja” — fuisiline voi juriidiline isik, kes kaitab sdidukit kas selle omanikuna voi kellel on sdiduki omaniku volitus
seda kiitada;

19) Lliikuv kontrollitiksus” — teisaldatav kontrolliseadmete siisteem iiksikasjalikuma liiklevate sdidukite tehnokontrolli
tegemiseks, mis on mehitatud iiksikasjalikumaks tehnokontrolliks padevate inspektoritega;

20) liiklevate sdidukite kontrolliks maddratud rajatis” — kindlaksméiratud ala liiklevate sdidukite esmase ja/voi iiksik-
asjalikuma tehnokontrolli tegemiseks, mis voib olla varustatud alaliselt paigaldatud kontrolliseadmetega.

I PEATUKK
LIIKLEVATE SOIDUKITE TEHNOKONTROLLI SUSTEEM JA ULDISED KOHUSTUSED
Artikkel 4
Liiklevate sdidukite tehnokontrolli siisteem

Liiklevate sdidukite tehnokontrolli siisteem hdlmab artikli 10 16ike 1 kohaseid esmaseid liiklevate sdidukite tehnokontrolle
ning artikli 10 16ike 2 kohaseid iiksikasjalikumaid liiklevate sdidukite tehnokontrolle.

Artikkel 5
Kontrollitavate sdidukite protsent

1. Artikli 2 1ike 1 punktides a, b ja ¢ osutatud sdidukite suhtes liidus igal kalendriaastal tehtavate esmaste liiklevate
soidukite tehnokontrollide koguarv moodustab vihemalt 5 % liikmesriikides registreeritud sdidukite koguarvust.

2. Koik liikmesriigid teevad joupingutusi, et teha sobiv arv esmaseid liiklevate sdidukite tehnokontrolle, mis on
proportsionaalne tema territooriumil registreeritud sdidukite koguarvuga.

3. Teave kontrollitud sdidukite kohta edastatakse vastavalt artikli 20 1dikele 1 komisjonile.
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Artikkel 6
Riskiastme hindamise siisteem

Artikli 2 Idike 1 punktides a, b ja ¢ osutatud sdidukite suhtes tagavad litkmesriigid, et iiksikute ettevOtjate kiitatavatel
soidukitel tuvastatud ning II lisas ja vajaduse korral IIT lisas sitestatud puuduste arvu ja raskusastet kisitlev teave lisatakse
riskiastme hindamise siisteemi, mis on kehtestatud direktiivi 2006/22/EU artikli 9 kohaselt. Ettevétjatele riskiprofiili
omistamisel voivad liikmesriigid kasutada I lisas sitestatud kriteeriume. Nimetatud teavet kasutatakse suure riskipotentsiaa-
liga ettevitjate rangemaks ja sagedasemaks kontrollimiseks. Riskiastme hindamise siisteemi haldavad liikmesriikide
padevad asutused.

Esimese 16igu rakendamisel kasutab sdiduki registreerimise liikkmesriik teistelt litkmesriikidelt saadud teavet vastavalt artikli
18 loikele 1.

Liikmesriigid voivad lubada tdiendavaid vabatahtlikke tehnoiilevaatusi. Vabatahtlike kontrollide kdigus saadud teavet
tehnonduetele vastavuse kohta voib votta arvesse selleks, et parandada ettevotte riskiprofiili.

Artikkel 7
Kohustused

1. Liikmesriigid nduavad, et sdidukis hoitaks viimase korralise tehnotilevaatuse kontrollkaarti voi selle koopiat voi
elektroonilise kontrollkaardi korral selle kinnitatud voi originaalset véljatriikki ja viimase liiklevate sdidukite tehnokontrolli
aruannet, kui need on olemas. Liikmesriigid vdivad lubada oma ametiasutustel aktsepteerida selliste iilevaatuste ja kont-
rollide elektroonilisi tdendeid, kui selline teave on kittesaadav.

2. Liikmesriigid nduavad, et ettevdtjad ja liiklevate sdidukite tehnokontrolli labiva sdiduki juhid teeksid inspektoritega
koost60d ning voimaldaksid kontrolli tegemiseks juurdepddsu sdidukile, selle osadele ja koikidele asjakohastele dokumen-
tidele.

3. Litkmesriigid tagavad, et ettevdtja kohustus hoida sdiduk liiklusele ohutus ja sdidukdlblikus seisukorras oleks
kindlaks maaratud, ilma et see piiraks kdnealuse sdiduki juhi kohustusi.

Artikkel 8
Inspektorid

1. Soidukite valjavalimisel liiklevate sdidukite tehnokontrolliks ja kontrolli tegemisel hoiduvad inspektorid diskriminee-
rimisest juhi kodakondsuse voi sdiduki registreerimise voi kasutuselevotmise riigi alusel.

2. Liiklevate sdidukite tehnokontrolli tegemisel ei tohi inspektoril olla huvide konflikti, mis voiks kahjustada tema
otsuste erapooletust ja objektiivsust.

3. Inspektorite saadav tasu ei tohi otseselt sdltuda liiklevate sdidukite esmaste vdi iiksikasjalikumate tehnokontrollide
tulemustest.

4. Uksikasjalikumat liiklevate sdidukite tehnokontrolli teevad inspektorid, kes vastavad direktiivi 2014/45/EL artikli 13
ja IV lisa kohastele padevus- ja koolitusnduetele. Litkmesriigid vdivad sitestada, et liiklevate sdidukite kontrolliks madratud
rajatistes voi litkuvates kontrollitiksustes kontrolle tegevad inspektorid peavad vastama nimetatud nduetele voi padevate
asutuste kinnitatud samavairsetele nduetele.
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1l PEATUKK
KONTROLLIMENETLUSED
Artikkel 9
Soidukite viljavalimine esmaseks liiklevate sdidukite tehnokontrolliks

Esmaseks liiklevate sdidukite tehnokontrolliks sdidukite valjavalimisel valivad inspektorid eelisjirjekorras valja sdidukid,
mida kéitavad direktiivis 2006/22/EU osutatud kdrge riskiprofiiliga ettevdtjad. Soidukeid vaib kontrolliks vilja valida ka
juhuvaliku alusel voi kui kahtlustatakse, et sdiduk on liiklus- voi keskkonnaohtlik.

Artikkel 10
Liiklevate sdidukite tehnokontrolli sisu ja meetodid

1. Liikmesriigid tagavad, et artikli 9 kohaselt vilja valitud sdidukitele tehakse esmane liiklevate sdidukite tehnokontroll.

Esmast liiklevate sdidukite tehnokontrolli tegev inspektor:

a) kontrollib artikli 7 1dike 1 kohaselt sdidukis hoitavat viimase tehnoiilevaatuse kontrollkaarti ja liiklevate sdidukite
tehnokontrolli aruannet, kui need on olemas, vdi elektroonilist tdendit nende kohta;

b) hindab visuaalselt sdiduki tehnoseisundit;

¢) voib hinnata visuaalselt sdiduki veose kinnitatust artikli 13 kohaselt;

d) voib teha tehnilist kontrolli mis tahes meetodil, mida ta peab asjakohaseks. Nimetatud tehnilist kontrolli vdib teha
selleks, et pohjendada otsust teha sdiduki iiksikasjalikum liiklevate soidukite tehnokontroll, vdi ndudmist, et puudused
tuleb viivitamatult kdrvaldada kooskdlas artikli 14 15ikega 1.

Inspektor kontrollib, kas varasemas liiklevate sdidukite tehnokontrolli aruandes mirgitud puudused on kdorvaldatud.

2. Esmase kontrolli tulemuste alusel otsustab inspektor, kas sdiduk voi selle haagis peab libima iiksikasjalikuma
liiklevate sdidukite tehnokontrolli.

3. Uksikasjalikum liiklevate sdidukite tehnokontroll hdlmab II lisas loetletud aspekte, mida peetakse vajalikuks ja
asjakohaseks, vottes eelkdige arvesse pidurite, rehvide, velgede, Sassii ohutust ja saastet ning nende aspektide kontrolliks
kohaldatavaid soovituslikke meetodeid.

4. Kui tehnoiilevaatuse kontrollkaardilt voi liikuvate sdidukite tehnokontrolli aruandest ilmneb, et eelmise kolme kuu
jooksul on kontrollitud monda II lisas osutatud aspekti, ei kontrolli inspektor seda aspekti, v.a kui selline kontroll on
digustatud ilmse puuduse tottu.

Artikkel 11
Kontrollimiseks kasutatavad rajatised

1.  Uksikasjalikuma liiklevate sdidukite tehnokontrolli tegemiseks kasutatakse liikuvaid kontrolliitksusi voi liiklevate
soidukite kontrolliks maaratud rajatisi voi see tehakse iilevaatuspunktides, millele on osutatud direktiivis 2014/45/EL.
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2. Kui iksikasjalikumaid kontrolle tehakse ilevaatuspunktis voi liiklevate sdidukite kontrolliks mdiratud rajatises,
viiakse need labi vdimalikult kiiresti mones lahimas sobivas iilevaatuspunktis voi rajatises.

3. Liikuvatel kontrolliiiksustel ja liiklevate sdidukite kontrolliks méddratud rajatistes on liiklevate sdidukite pdhjalikuma
tehnokontrolli tegemiseks vajalikud seadmed, sh vahendid, mida on vaja sdiduki pidurite seisundi ja pidurdustdhususe,
roolisiisteemi ja vedrustuse ning saaste kontrollimiseks. Kui litkuvates kontrolliiiksustes voi liiklevate séidukite kontrolliks
maédratud rajatistes ei ole vajalikke seadmeid esmases kontrollis ette nihtud aspekti kontrollimiseks, suunatakse sdiduk
iilevaatuspunkti voi -rajatisse, kus on vdimalik seda aspekti iiksikasjalikult kontrollida.

Artikkel 12
Puuduste hindamine

1. Liiklevate sdidukite tehnokontrollis kasutamiseks on II lisas esitatud iga kontrollitava aspekti kohta vdimalike
puuduste loetelu ja nende raskusaste.

2. Liiklevate sdidukite tehnokontrolli kdigus tuvastatud puudused liigitatakse iihte jirgmisse rithma:

a) viheolulised puudused, mis ei mdjuta olulisel maaral sdiduki ohutust ega keskkonda, ja muud viiksemad nduetele
mittevastavused;

b) olulised puudused, mis vdivad halvendada sdiduki ohutust, mojutada keskkonda voi seada ohtu teised liiklejad, voi
muud olulisemad nduetele mittevastavused;

¢) ohtlikud puudused, mis on otseselt ja vahetult liiklusohtlikud voi mdjutavad keskkonda.

3. Soiduk, millel on puudusi, mis kuuluvad rohkem kui iihte 16ike 2 kohasesse puudusteriihma, klassifitseeritakse
raskemale puudusele vastavasse rithma. Soiduk, millel on mitu II lisa punktis 1 osutatud kontrolli ulatuses kindlaks
mddratud puudust samas kontrollivaldkonnas, vdidakse klassifitseerida raskuselt jargmisse rithma, kui leitakse, et kone-
aluste puuduste koosmoju tulemuseks on suurem liiklusohtlikkus.

Artikkel 13
Veose kinnitamise kontroll

1. Liiklevate sdidukite tehnokontrolli kiigus voib kontrollida sdiduki veose kinnitamist kooskdlas III lisaga, et tagada
veose kinnitamine viisil, mis ei sega ohutut juhtimist ega ohusta elu, tervist, vara ega keskkonda. Kontrollidega voib teha
kindlaks, kas sdiduki mis tahes kaitamisel (sh hiadaolukord véi iilesmage likkuma hakkamine)

— saavad veose osad tiksnes minimaalselt liikuda iiksteise suhtes, vastu seinu voi sdiduki pindu ning

— veose osad ei saa kaubaruumist ega veoplatvormilt viljapoole liikuda.

2. Ilma et see piiraks teatavate, niiteks ohtlike kaupade rahvusvahelise autoveo Euroopa kokkuleppega (ADR) (')
holmatud kaubakategooriate suhtes kohaldatavate néuete kohaldamist, kinnitatakse veos ja vdidakse kontrollida veose
kinnitust III lisa I jaos sitestatud pdhimdtete ja vajaduse korral standardite kohaselt. Voib kasutada III lisa I jao punktis 5
nimetatud standardite viimast versiooni.

(!) Voetud iile Euroopa Parlamendi ja ndukogu 24. septembri 2008. aasta direktiiviga 2008/68/EU ohtlike kaupade siseveo kohta (ELT
L 260, 30.9.2008, 1k 13), mida on muudetud muu hulgas komisjoni direktiiviga 2012/45/EL (ELT L 332, 4.12.2012, lk 18).
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3. Veose kinnitamisega seotud oluliste voi ohtlike puuduste korral voib kohaldada ka artiklis 14 osutatud jdrelmeet-
meid.

4. Liikmesriigid ndevad ette, et veose kinnitamist kontrollivad t66tajad on selleks nduetekohaselt koolitatud.

Artikkel 14
Oluliste voi ohtlike puuduste korral voetavad jirelmeetmed

1. 1Ilma et see piiraks artikli 14 1dike 3 kohaldamist, ndevad lilkmesriigid ette, et esmase voi iiksikasjalikuma kontrolli
kdigus ilmnenud olulised vdi ohtlikud puudused tuleb korvaldada enne sdiduki edasist kasutamist avalikel teedel.

2. Inspektor voib otsustada, et sdidukile tehakse tiielik tehnoiilevaatus maaratud tihtaja jooksul, kui sdiduk on
registreeritud samas liikmesriigis, kus tehti liiklevate sdidukite tehnokontroll. Kui sdiduk on registreeritud moénes muus
litkmesriigis, voib padev asutus artiklis 17 viidatud kontaktpunktide kaudu paluda asjaomase liikmesriigi padeval asutusel
teha sdidukile uus tehnoiilevaatus kooskdlas artikli 18 1dikes 2 osutatud menetlusega. Kui viljaspool liitu registreeritud
soidukil leitakse olulised v&i ohtlikud puudused, vdib lilkmesriik otsustada teavitada sdiduki registreerimise riigi padevat
asutust.

3. Selliste puuduste korral, mis nduavad oma otsese ja vahetu liiklusohtlikkuse tottu kiiret voi viivitamatut korvalda-
mist, ndeb asjaomane litkmesriik vdi padev asutus ette piirangu voi keelu asjaomase sdiduki kasutamisele kuni puuduste
kdrvaldamiseni. Sellist sdidukit voib lubada kasutada selleks, et sdita kdnealuste puuduste kdrvaldamiseks mdnda lahi-
masse autoremonditookotta, tingimusel et asjaomased ohtlikud puudused on kdrvaldatud viisil, mis voimaldab tookotta
jouda ega sea vahetult ohtu sdiduki reisijaid ega muid liiklejaid. Selliste puuduste korral, mis ei ndua kiiret vdi viivitamatut
kdrvaldamist, voib asjaomane liikmesriik voi padev asutus otsustada, millistel tingimustel ja millise moistliku aja jooksul
voib sellist sdidukit enne puuduste kdrvaldamist kasutada.

Kui sdidukit ei saa parandada sedavdrd, et sdita autoremonditookotta, vdib sdiduki viia kohta, kus seda on vdimalik
remontida.

Artikkel 15
Kontrollitasud

Kui iiksikasjalikuma kontrolli kdigus ilmnevad puudused, voivad litkmesriigid nduda kdnealuse kontrolli tegemise maksu-
musega seotud mdistliku ja proportsionaalse tasu maksmist.

Artikkel 16
Kontrolliaruanne ja liiklevate soidukite tehnokontrollide andmebaasid
1. Iga esmase liiklevate sdidukite tehnokontrolli kohta edastatakse padevale asutusele jargmine teave:
a) sdiduki registreerimisriik;
b) sdiduki kategooria;

¢) esmase liiklevate sdidukite tehnokontrolli tulemus.

2. Pirast iiksikasjalikumat kontrolli koostab inspektor aruande kooskélas IV lisaga. Litkmesriigid tagavad, et sdiduki
juhile antakse kontrolliaruande koopia.

3. Inspektor teatab pddevale asutusele iiksikasjalikuma liiklevate sdidukite tehnokontrolli tulemused moistliku aja
jooksul parast kontrolli. Pidev asutus siilitab konealust teavet vastavalt kohaldatavatele andmekaitsealastele digusaktidele
vihemalt 36 kuud alates teabe kittesaamise kuupievast.
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IV PEATUKK
KOOSTOO JA TEABEVAHETUS
Artikkel 17
Kontaktpunkti méiramine

1. Liikmesriigid maaravad kontaktpunkti, mis

— tagab artikli 18 alusel vetud meetmete koordineerimise teiste liikmesriikide kontaktpunktidega;

— edastab artikli 20 kohase teabe komisjonile;

— tagab vajaduse korral mis tahes muu teabevahetuse teiste lilkmesriikide kontaktpunktidega ja abi teiste likkmesriikide
kontaktpunktidele.

2. Liikmesriigid edastavad komisjonile oma riiklike kontaktpunktide nimed ja kontaktandmed hiljemalt 20. maiks
2015 ning teatavad talle viivitamata konealuse teabe muutumisest. Komisjon koostab kdikide kontaktpunktide nimekirja
ja edastab selle liikkmesriikidele.

Artikkel 18
Liikmesriikidevaheline koostoo

1. Kui muus kui kontrolli tegevas liikmesriigis registreeritud sdidukil avastatakse olulised voi ohtlikud puudused véi
puudused, mille tdttu piiratakse sdiduki kasutamist vdi keelatakse selle kasutamine, teavitab kontaktpunkt sdiduki regist-
reerimise liikkmesriigi kontaktpunkti kdnealuse kontrolli tulemustest. Kdnealune teave sisaldab liiklevate sdidukite tehno-
kontrolli aruande elemente, mis on esitatud IV lisas, ja see edastatakse eelistatavalt méiruse (EU) nr 1071/2009 artiklis 16
osutatud riikliku elektroonilise registri kaudu. Komisjon votab kooskélas artikli 23 16ikes 2 osutatud kontrollimenetlusega
vastu iiksikasjalikud eeskirjad, mille alusel teavitatakse registreerimislitkmesriigi kontaktpunkti oluliste voi ohtlike puudus-
tega sdidukitest.

2. Kui sdidukitel avastatakse olulisi voi ohtlikke puudusi, voib sdidukit kontrollinud litkmesriigi kontaktpunkt nduda
soiduki registreerimise litkmesriigi padevalt asutuselt viimase kontaktpunkti kaudu asjakohaste jarelmeetmete votmist, nt
soiduki saatmist tdiendavale tehnotiilevaatusele, nagu on ette nihtud artikliga 14.

Artikkel 19
Kooskolastatud liiklevate sdidukite tehnokontroll

Litkmesriigid viivad igal aastal regulaarselt labi kooskélastatud liiklevate sdidukite tehnokontrolle. Litkmesriigid voivad
konealused tehnokontrollid ithendada direktiivi 2006/22/EU artiklis 5 sitestatud tegevusega.

Artikkel 20

Teabe edastamine komisjonile

1. Enne 31. mirtsi 2021 ja pdrast seda iga kahe aasta jdrel enne 31. mirtsi edastavad likkmesriigid elektrooniliselt
komisjonile andmed, mida nad on kahe eelneva kalendriaasta jooksul kogunud oma territooriumil kontrollitud sdidukite
kohta. Konealused andmed sisaldavad jargmist:

a) kontrollitud sdidukite arv;

b) kontrollitud sdidukite kategooria;

c) sdiduki registreerimisriik;
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d) iiksikasjalikumate kontrollide puhul kontrollitud valdkonnad ja puudustega aspektid vastavalt IV lisa punktile 10.

Esimene aruanne holmab kaheaastast ajavahemikku, mis algab 1. jaanuaril 2019.

2. Komisjon votab kooskdlas artikli 23 1dikes 2 osutatud kontrollimenetlusega vastu iiksikasjalikud eeskirjad, mis
kisitlevad 1oikes 1 osutatud andmete elektroonilise edastamise vormi. Kuni kdnealuste eeskirjade kehtestamiseni kasuta-
takse V lisas esitatud aruande standardvormi.

Komisjon edastab kogutud andmed Euroopa Parlamendile ja ndukogule.

V PEATUKK
DELEGEERITUD OIGUSAKTID JA RAKENDUSAKTID
Artikkel 21
Delegeeritud digusaktid

Komisjonil on digus vdtta kooskdlas artikliga 22 vastu delegeeritud digusakte, et

— ajakohastada asjakohasel juhul artikli 2 1diget 1 ja IV lisa punkti 6, et vOtta arvesse sdidukikategooriate muutust
tulenevalt konealuses artiklis osutatud digusaktide muudatustest, ilma et see puudutaks kdesoleva direktiivi kohalda-
misala;

— ajakohastada II lisa punkti 2 meetodite osas, kui ilmnevad tShusamad ja m&jusamad kontrollimeetodid, laiendamata
kontrollitavate aspektide loetelu;

— kohandada pirast positiivset hinnangut maksumusele ja kasule II lisa punkti 2 kontrollitavate aspektide, meetodite,
iilevaatuse mitteldbimise pdhjuste ja puuduste hinnangu osas, kui muutuvad tiiiibikinnituse kohustuslikud nduded
liiklusohutust ja keskkonda kisitlevates liidu digusaktides.

Artikkel 22
Delegeeritud volituste rakendamine

1. Komisjonile antakse digus votta vastu delegeeritud digusakte kiesolevas artiklis sitestatud tingimustel.

2. Artiklis 21 osutatud &igus votta vastu delegeeritud digusakte antakse komisjonile viieks aastaks alates 19. maist
2014. Komisjon esitab delegeeritud volituste kohta aruande hiljemalt iitheksa kuud enne viieaastase tihtaja mo6dumist.
Volituse delegeerimist pikendatakse automaatselt samaks ajavahemikuks, vilja arvatud juhul, kui Euroopa Parlament voi
ndukogu esitab selle suhtes vastuvdite hiljemalt kolm kuud enne iga ajavahemiku 18ppemist.

3. Euroopa Parlament ja ndukogu vdivad artiklis 21 osutatud volituste delegeerimise igal ajal tagasi votta. Tagasivot-
mise otsusega lopetatakse otsuses nimetatud volituste delegeerimine. Otsus joustub jirgmisel pdeval parast selle avaldamist
Euroopa Liidu Teatajas voi otsuses nimetatud hilisemal kuupdeval. See ei mdjuta juba jdustunud delegeeritud digusaktide
kehtivust.

4. Niipea kui komisjon on delegeeritud digusakti vastu votnud, teeb ta selle samal ajal teatavaks Euroopa Parlamendile
ja ndukogule.

5. Artikli 21 alusel vastu vdetud delegeeritud digusakt joustub iiksnes juhul, kui Euroopa Parlament ega ndukogu ei ole
kahe kuu jooksul parast konealuse digusakti teatavakstegemist Euroopa Parlamendile ja ndukogule esitanud selle suhtes
vastuvdidet voi kui Euroopa Parlament ja ndukogu on enne selle tihtaja moodumist komisjonile teatanud, et nad ei esita
vastuviidet. Euroopa Parlamendi voi ndukogu algatusel pikendatakse seda tihtaega kahe kuu vorra.
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Artikkel 23
Komiteemenetlus

1. Komisjoni abistab direktiivis 2014/45/EL osutatud tehnoiilevaatuse komitee. Nimetatud komitee on komitee
maédruse (EL) nr 182/2011 tdhenduses.

2. Kiesolevale 1oikele viitamisel kohaldatakse mairuse (EL) nr 182/2011 artiklit 5. Kui komitee arvamust ei esita, ei
vota komisjon rakendusakti eelndu vastu ning kohaldatakse mairuse (EL) nr 182/2011 artikli 5 16ike 4 kolmandat 16iku.

VI PEATUKK
LOPPSATTED
Artikkel 24
Aruandlus

1. Komisjon esitab hiljemalt 20. maiks 2016 Euroopa Parlamendile ja ndukogule aruande kiesoleva direktiivi raken-
damise ja moju kohta. Aruandes pooratakse erilist tdhelepanu direktiivi mdjule seoses liiklusohutuse paranemisega ning
kuludele ja tuludele, mida tooks kaasa N;- ja O,-kategooria sdidukite vdimalik lisamine kdesoleva direktiivi kohaldami-
salasse.

2. Hiljemalt 20. maiks 2022 esitab komisjon Euroopa Parlamendile ja ndukogule aruande kiesoleva direktiivi kohal-
damise ja mdjude kohta, eriti seoses riskiastme hindamise siisteemide tulemuslikkuse ja thtlustamisega ning eelkdige
erinevate ettevotjate omavahel vorreldava riskiprofiili méddratlemisega. Konealusele aruandele lisatakse iiksikasjalik moju-
hinnang, milles analiiiisitakse kulusid ja tulusid kogu liidu ulatuses. Nimetatud méjuhinnang tehakse Euroopa Parlamen-
dile ja ndukogule kittesaadavaks vihemalt kuus kuud enne seadusandliku ettepaneku esitamist, kui see on asjakohane, et
lisada kaesoleva direktiivi kohaldamisalasse uusi sdidukite kategooriaid.

Artikkel 25
Karistused

Liikmesriigid kehtestavad eeskirjad kiesoleva direktiivi sitete rikkumise korral kohaldatavate karistuste kohta ning votavad
koik vajalikud meetmed nende rakendamise tagamiseks. Nimetatud karitused peavad olema tdhusad, proportsionaalsed,
hoiatavad ja mittediskrimineerivad.

Artikkel 26
Ulevtmine

1. Liikmesriigid votavad vastu ja avaldavad kdesoleva direktiivi jargimiseks vajalikud digus- ja haldusnormid hiljemalt
20. maiks 2017. Liikmesriigid teatavad nendest viivitamata komisjonile.

Nad kohaldavad konealuseid sitteid alates 20. maist 2018.

Kiesoleva direktiivi artiklis 6 nimetatud riskiastme hindamise siisteemi suhtes kohaldavad nad konealuseid sitteid alates
20. maist 2019.

Kui lilkmesriigid need sitted vastu votavad, lisavad nad nende ametlikul avaldamisel nendesse voi nende juurde viite
kdesolevale direktiivile. Sellise viitamise viisi ndevad ette liikmesriigid.

2. Liikmesriigid edastavad komisjonile kéesoleva direktiiviga reguleeritavas valdkonnas vastu voetud pohiliste siseriik-
like digusnormide teksti.
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Artikkel 27
Kehtetuks tunnistamine

Direktiiv 2000/30/EU tunnistatakse kehtetuks alates 20. maist 2018.

Artikkel 28
Joustumine

Kiesolev direktiiv joustub kahekiimnendal pdeval pérast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Artikkel 29
Adressaadid
Kiesolev direktiiv on adresseeritud liikmesriikidele.
Briissel, 3. aprill 2014
Euroopa Parlamendi nimel Néukogu nimel
president eesistuja

M. SCHULZ D. KOURKOULAS
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I LISA

RISKIASTME HINDAMISE SUSTEEMI ELEMENDID

Riskiastme hindamise siisteemi alusel valitakse sihipdraselt vilja sdidukid, mida kditavad sdiduki hoolduse ja tehnoiilevaa-
tuse ndudeid halvasti tditvad ettevotjad. Selles vdetakse arvesse nii korralise tehnotilevaatuse kui ka liiklevate sdidukite
tehnokontrolli tulemusi.

Riskiastme hindamise siisteemi puhul vdetakse asjaomase ettevotja riskiastme kindlaksmédaramisel arvesse jargmisi para-
meetreid:

— puuduste arv;
— puuduste raskusaste;
— liiklevate soidukite tehnokontrollide v6i korraliste ja vabatahtlike tehnoiilevaatuste arv;
— ajafaktor.
1. Puuduste statistiline kaal maaratakse kindlaks ldhtuvalt nende raskusastmest, kusjuures kasutatakse jargmisi faktoreid:
— ohtlik puudus = 40

— oluline puudus =10

1l
—_

— viheoluline puudus

2. Ettevotjate (sdidukite) olukorra muutuse kajastamisel on varasematel tehnoiilevaatuste tulemustel (puudustel) vorreldes
hiljutistega viiksem kaal, kusjuures kasutatakse jargmisi faktoreid:

— aasta 1 = viimased 12 kuud = faktor 3

— aasta 2 = 13-24 kuud = faktor 2

— aasta 3 = 25-36 kuud = faktor 1
Seda kasutatakse iiksnes {ildise riskiastme kindlaksmadramisel.
3. Riskiastme kindlaksmadramiseks kasutatakse jargmist valemit.

a) Uldise riskiastme valem

(DYI X 3) —+ (Dyz X 2) + (Dyg X 1)
#Cy1 + #Cyy + #Cy3

RR =

kus

RR = dldise riskiastme véirtus

Dy; = puuduste koguvéirtus aastal 1, 2, 3

Dy, = (#DD x 40) -+ (#MaD x 10) + (#MiD x 1) aastal 1
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DD = ohtlikud puudused
MaD = olulised puudused
MIiD = viheolulised puudused

C = kontrollid (liiklevate sdidukite tehnokontrollid vo6i korralised ja vabatahtlikud tehnoiilevaatused)
aastal 1, 2, 3

b) Aastase riskiastme valem

(#DD x 40) + (#MaD x 10) + (#MiD x 1)

AR = #C
kus
AR = aastase riski vddrtus
#... = ... arv
DD = ohtlikud puudused
MaD = olulised puudused
MiD = viheolulised puudused
C = kontrollid (liiklevate sdidukite tehnokontrollid voi korralised ja vabatahtlikud tehnoiilevaatused)

Aastast riskiastet kasutatakse selleks, et hinnata ettevdtja arengut aastate jooksul.

Ettevotjad (sdidukid) klassifitseeritakse ildise riskiastme alusel nii, et hdlmatud ettevdtjate (sdidukite) puhul jargitakse
jargmist jaotust:

— < 30 % viike risk,
— 30 % — 80 % keskmine risk,

— > 80 % suur risk.
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II LISA

LIIKLEVATE SOIDUKITE TEHNOKONTROLLI ULATUS

1. KONTROLLIVALDKONNAD

0) Soiduki identifitseerimine

1) Pidurisiisteem

2) Rooliseade

3) Nihtavus

4) Valgustusseadmed ja elektrisiisteemi osad

5) Teljed, veljed, rehvid, vedrustus

6) Sassii ja selle kinnitused

7) Muu varustus

8) Saaste

9) Taiendavad iilevaatused reisijateveoks kasutatavatele M,- ja M;-kategooria sdidukitele

2. KONTROLLINOUDED

Aspektid, mida vdib kontrollida iiksnes seadmeid kasutades, on tdhistatud tdhisega E.
Aspektid, mida voib teatud mdiral kontrollida seadmeid kasutamata, on téhistatud tdhisega +E.

Kui osutatakse visuaalsele iilevaatusele, tdhendab see, et lisaks asjaomaste aspektide visuaalsele iilevaatamisele peab
inspektor voimaluse korral neid ka kisitsema, mirataset hindama vdi rakendama muid asjakohaseid kontrollimee-
todeid ilma seadmeid kasutamata.

Liiklevate sdidukite tehnokontroll vdib hdlmata aspekte, mis on loetletud tabelis 1, mis sisaldab soovituslikke katse-
meetodeid, mida tuleks kasutada. Kiesolev lisa ei takista inspektoril kasutada vajaduse korral tiiendavaid seadmeid,
nditeks kanalit voi tdstukit.

Ulevaatusel tuleks kasutada praegu kittesaadavaid meetodeid ja seadmeid ega tohiks kasutada sdiduki lammutamiseks
voi selle mis tahes osa eemaldamiseks mdeldud vahendeid. Ulevaatus vdib holmata selle kontrollimist, kas asjaomase
soiduki vastavad osad ja komponendid vastavad sellistele ndutud ohutus- ja keskkonnanduetele, mis kehtisid sdidukile
tiitibikinnituse andmise ajal vdi, kui see on asjakohane, jirelpaigaldamise ajal.

Kui soiduki konstruktsioon ei vdimalda kiesolevas lisas sitestatud iilevaatusmeetodeid kasutada, tehakse iilevaatus
vastavalt padevate asutuste aktsepteeritud soovituslikele iilevaatusmeetoditele.

,Tehnotilevaatuse mitteldbimise pShjuseid” ei kohaldata juhul, kui need on seotud nduetega, mis ei olnud sitestatud
asjaomase soiduki tiiibikinnitust kisitlevas digusaktis sdiduki esmase registreerimise voi esmase kasutuselevotu ajal voi
jarelpaigaldusnduetes.



3. SOIDUKITE ULEVAATUSE SISU JA MEETODID, HINNANG PUUDUSTELE

Ulevaatus hdlmab neid aspekte, mida peetakse vajalikuks ja asjakohaseks, vdttes arvesse eelkdige pidurite, rehvide, velgede, 3assii ohutust ja saastet ning jirgmises tabelis esitatud

soovituslikke meetodeid.

Koigi testitavate sdidukisiisteemide ja -komponentide puhul hinnatakse puudusi iga iiksikjuhtumi puhul eraldi vastavalt tabelis esitatud kriteeriumitele.

Kiesolevas lisas loetlemata puudusi hinnatakse vastavalt liiklusohutusele avalduvale riskile.

Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mittelabimise pohjused Hinnang puudustele
Va?eolu- Oluline Ohtlik
me
0. SOIDUKI IDENTIFITSEERIMINE
0.1. Registreerimismargid (kui | Visuaalne kontroll a) Registreerimismark  puudub  (registreerimismargid X
need on nduete kohaselt puuduvad) voi on kinnitatud nii ebakindlalt, et see
vajalikud 1) voib (need vdivad) dra kukkuda.
b) Kiri puudub v&i on loetamatu. X
¢) Ei vasta sdiduki dokumentidele vdi registrikirjetele. X
0.2. Valmistajatehase tihis | teha- | Visuaalne kontroll a) Puudub voi seda ei ole voimalik leida. X
setdhis | seerianumber
b) Mittetdielik, loetamatu, ilmselgelt voltsitud, ei vasta X
soiduki dokumentidele.
¢) Soiduki dokumendid on loetamatud voi sisaldavad X
tehnilisi vigu.
1. PIDURISUSTEEM
1.1. Mehaaniline seisund ja toimimine
1.1.1.  S&idupiduri pedaali | kisipi- | Komponentide visuaalne kontroll pidurisiis- | a) Sarniir on liiga tihke. X
duri hoova Sarniir teemi kaitamisel
b) Ulemiirane kulumine voi I&tk. X

Mirkus: vdimendiga pidurisiisteemidega sidu-
keid  tuleks  kontrollida  viljalillitatud
mootoriga

Ts1/LTT 1

[ 13 ]
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Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Hinnang puudustele
Vaheolu=| opuline | ohlik
me
1.1.2.  Pedaali | kasipiduri hoova | Komponentide visuaalne kontroll pidurisiis- [ a) Liigne voi ebapiisav kaigutagavara. X
seisund ja  pidurijuhtimis- | teemi kéitamisel
seadme kiigutagavara . . . , . Pidurit ei saa tiielikult rakendada voi on see blokee- X
Mirkus: vdimendiga pidurisiisteemidega sdidu- ritud
keid  tuleks  kontrollida  viljalitlitatud '
mootoriga
b) Pidurdusseadis ei vabane korralikult. X
Toimimine on hairitud. X
¢) Piduripedaali libisemisvastane osa puudub, on lahtine X
voi siledaks kulunud.
1.1.3.  Vaakumpump vdi kompres- | Komponentide visuaalne kontroll tavapirase | a) Ebapiisav Shurdhk | vaakum, et véimaldada vihemalt X
sor ja mahutid t66rohu juures. Kontrollitakse vaakumi voi nelja piduri rakendamist parast hoiatusseadise
ohurdhu ohutu taseme saavutamiseks kuluvat toolehakkamist (voi kui moodtur niitab ohtu);
aega ning hoiatusseadise, mitmemihiselise
kaitseklapi ja rohualandusventiili toimimist vihemalt kahe piduri rakendamist pirast hoiatussea- X
dise toolehakkamist (voi kui modtur nditab ohtu).
b) Ohutuks tooks vajaliku Shurdhujvaakumi tekkeks X
kuluv aeg on noudeid arvestades liiga pikk !.
¢) Mitmemihiseline kaitseklapp voi réhualandusventiil ei X
toota.
d) Mirkimisvddrset rohulangust pohjustav Shuleke voi X
kuuldavad Shulekked.
) Pidurististeemi toimimist mdjutada vdiv viline kahjus- X
tus.
Varupiduri tShusus ei ole piisav. X
1.1.4.  Alardhu hoiatusmérgutuli voi | Toimimise kontroll Defektne modtur voi margutuli voi modturi voi margutule X
modtur rike.
Alardhku ei ole voimalik kindlaks teha. X

Y10Tt'6¢C
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Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Hinnang puudustele
Vaheolu=| ouline | Ohilik
mne
1.1.5.  Seisupidurikraan Komponentide visuaalne kontroll pidurisiis- | a) Kéepide on pragunenud, kahjustunud voi liigselt kulu- X
teemi kditamisel nud.
b) Ebakindel klapivoll voi klapp. X
¢) Uhendused on lahti v&i siisteem lekib. X
d) Toimib mitterahuldavalt. X
1.1.6.  Seisupiduri to0seade, piduri- | Komponentide visuaalne kontroll pidurisiis- | a) Piduri lukustus ei toota nduetekohaselt. X
kang, piduri lukustus, elekt- | teemi kditamisel
rooniline seisupidur b) Kangiliigend voi lukustusmehhanism on kulunud. X
Uleméérane kulumine. X
¢) Kangi liigne liikumine, mis viitab ebadigele regulee- X
rimisele.
d) Tooseade puudub, see on kahjustunud voi ei toota. X
e) Mitterahuldav toimimine, hoiatusmérgutuli niitab X
riket.
1.1.7.  Piduriklapid/ventiilid (jalgpi- | Komponentide visuaalne kontroll pidurisiis- | a) Klapp/ventiil on kahjustunud voi 6hku lekib liigselt. X
durikraanid, rShualandajad, | teemi kéitamisel
regulaatorid) Toimimine on hairitud. X
b) Kompressorist tuleb liigselt o6li. X
¢) Klapp/ventiil on ebakindel voi valesti paigaldatud. X
d) Hiidraulikavedeliku leke. X
Toimimine on hairitud. X
1.1.8. Haagisepidurite  ithendused | Pukseeriva veoki ja haagise pidurisiisteemide | a) Kraan voi isetihenev ventiil on defektne. X
(elektri- ja pneumotihendu- | ithenduse lahti- ja uuesti tthendamine
sed) Toimimine on hiiritud. X

$S1/LTT 1
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Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Hinnang puudustele
Vaheolu=| opuline | ohlik
me
b) Kraan voi klapp on ebakindel voi valesti paigaldatud. X
Toimimine on hdiritud. X
¢) Ulemairased lekked. X
Toimimine on hdiritud. X
d) Ei toota digesti. X
Piduri toimimine on hdiritud. X
1.1.9.  Energiavaru survepaak Visuaalne kontroll a) Paak on kergelt kahjustunud voi kergelt korrodee- X
runud.
Paak on tugevalt kahjustunud, korrodeerunud voi X
lekib.
b) Aravooluseade ei toota. X
¢) Paak on ebakindel voi valesti paigaldatud. X
1.1.10. Pidurivoimendid, peasilinder | Komponentide visuaalne kontroll pidurisiis- | a) Voimendi on defektne vdi ebatdhus. X
(hiidraulilistel siisteemidel) teemi kaitamisel, kui voimalik
Kui ei toota. X
b) Peasilinder on defektne, kuid pidur siiski toimib. X
Peasilinder on defektne voi lekib. X
¢) Peasilinder on ebakindel, kuid pidur siiski toimib. X
Peasilinder on ebakindel. X
d) Pidurivedelikku ei ole piisavas koguses, tase allpool X
miinimummarki.
Pidurivedeliku tase on oluliselt allpool miinimummar- X
ki.
Pidurivedelik ei ole ndhtav. X

Y10Tt'6¢C
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Aspekt

Meetod

Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused

Hinnang puudustele

Viheolu-
line

Oluline

Ohtlik

Puudub peasilindri paagi kork.

X

Pidurivedeliku hoiatuslamp pdleb voi on defektne.

X

Pidurivedeliku taseme hoiatussiisteem ei todta korra-
likult.

1.1.11. Jéigad piduritorud

Komponentide visuaalne kontroll pidurisiis-
teemi kditamisel, kui voimalik

IImne purunemise voi pragunemise oht.

Torud voi ithenduskohad lekivad (Shkpidurisiistee-
mid).

Torud voi ithenduskohad lekivad (hiidraulilised pidu-
risiisteemid).

Torud on kahjustunud vdi tileméddra korrodeerunud.

M&jutab pidurite toimimist blokeerumise voi ilmse
lekkeohu tottu.

Torud on paigaldatud valesse kohta.

Kahjustusoht.

1.1.12. Elastsed pidurivoolikud

Komponentide visuaalne kontroll pidurisiis-
teemi kditamisel, kui voimalik

Ilmne purunemise vdi pragunemise oht.

Voolikud on kahjustunud, h6rdunud, vaindunud voi

liiga lithikesed.

Voolikud on kahjustunud voi hédrdunud.

Voolikud voi ithenduskohad lekivad (6hkpidurisiistee-
mid).

Voolikud voi iihenduskohad lekivad (hiidraulilised
pidurististeemid).

Voolikud paisuvad rohu all.

Koorti seisund on halvenenud.

Voolikud on poorsed.

961//T1 1
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Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Hinnang puudustele
Vaheolu=| opuline | ohlik
me
1.1.13. Piduri hoordkatted ja -klotsid | Visuaalne kontroll a) Katted on iilemddraselt kulunud (kulumine on X
joudnud miinimummargistuseni).
Katted on tilemdiraselt kulunud (miinimummargistus X
ei ole nihtav).
b) Katted on mairdunud (8li, maire jne). X
Pidurdustdhusus on halvenenud. X
c) Kate voi klots puudub voi on valesti paigaldatud. X
1.1.14. Piduritrumlid, pidurikettad Visuaalne kontroll a) Trumlid voi kettad on kulunud. X
Trumlid voi kettad on iilemddraselt kriimustatud voi X
pragunenud, ebakindlad vdi mdranenud.
b) Trumlid voi kettad on madrdunud (3li, maire jne). X
Pidurdustdhusus on oluliselt halvenenud. X
¢) Trumlid vdi kettad puuduvad. X
d) Alusplaat on ebakindel. X
1.1.15. Piduritrossid, -vardad, -hoo- | Komponentide visuaalne kontroll pidurisiis- | a) Tross on kahjustunud voi sdlmes. X
vastik teemi kditamisel, kui voimalik
PidurdustShusus on halvenenud. X
b) Komponent on ileméidraselt kulunud voi korrodee- X
runud.
Pidurdustdhusus on halvenenud. X
¢) Tross, varras voi liitmik on ebakindel. X
d) Trossijuhik on defektne. X
e) Pidurisiisteemi vaba litkumine on piiratud. X
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f) Hoovad|liitmikud ei liigu digesti, viidates valele regu- X
leerimisele voi liigsele kulumisele.
1.1.16. Piduri  to0seadmed  (sh | Komponentide visuaalne kontroll pidurisiis- | a) Tooseade on mdranenud voi kahjustunud. X
vedruakud vo&i hiidraulilised | teemi kiitamisel, kui voimalik
silindrid) Pidurdustdhusus on halvenenud. X
b) Tooseade lekib. X
Pidurdustdhusus on halvenenud. X
¢) Tooseade on ebakindel voi valesti paigaldatud. X
Pidurdustdhusus on halvenenud. X
d) Tooseade on iilemdira korrodeerunud. X
Vo6ib mdraneda. X
) Survekolvi vdi -membraani ebapiisav voi iileméddrane X
vabakiik.
Pidurdustdhusus  on  halvenenud  (liikumisvaru X
puudub).
f) Tolmukaitse on kahjustunud. X
Tolmukaitse puudub v6i on ilemdira kahjustunud. X
1.1.17. Koormuse regulaator Komponentide visuaalne kontroll pidurisiis- | a) Uhendused on defektsed. X
teemi kditamisel, kui voimalik
b) Uhendused on valesti reguleeritud. X
¢) Regulaator on kinni kiilunud voi ei toota (ABS X
toimib).
Regulaator on kinni kiilunud vdi ei toota. X
d) Regulaator puudub (kui on ndutud). X
e) Andmesilt puudub. X
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f) Andmed on loetamatud véi ei vasta nduetele !. X
1.1.18. Kulumise kompensaatorid ja | Visuaalne kontroll a) Kompensaator on kahjustunud, kinni kiilunud voi X
nditurid liigub valesti, on tilemaarselt kulunud voi valesti regu-
leeritud.
b) Kompensaator on defektne. X
¢) Kompensaator on valesti paigaldatud voi asendatud. X
1.1.19. Aecglustisiisteem (kui see on | Visuaalne kontroll a) Uhendused v&i kinnitused on ebakindlad. X
paigaldatud vdi ndutav)
Toimimine on hairitud. X
b) Siisteem on ilmselt defektne voi puudub. X
1.1.20. Haagisepidurite automaatne | Pukseeriva veoki ja haagise pidurisiisteemide | Uhenduse lahtiithendamisel ei rakendu haagisepidur auto- X
rakendumine tthenduse lahtiithendamine maatselt.
1.1.21. Kogu pidurisiisteem Visuaalne kontroll a) Muud siisteemi seadmed (nditeks jadtumisvastane X
pump, ohukuivati jms) on viliselt kahjustatud voi
tilemédra roostes, nii et see kahjustab pidurisiisteemi.
Pidurdustdhusus on halvenenud. X
b) Ohu véi antifriisi leke. X
Mgjutab siisteemi toimimist. X
¢) Mis tahes komponent on ebakindel voi valesti paigal- X
datud.
d) Mis tahes komponendi ohtlik muudatus . X
Pidurdustdhusus on halvenenud. X
1.1.22. Katseithendused (kui need on | Visuaalne kontroll Puudub. X

paigaldatud vdi néutavad)
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1.1.23. Pealejooksupidur Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel Ebapiisav tohusus. X
1.2. Soidupiduri toimimine ja tohusus
1.2.1.  Toimimine Testimisel pidurite katsetamise seadmel raken- | a) Uhe v3i enama ratta pidurdusjdud on ebapiisav. X
©) dada pidureid jark-jargult kuni maksimaalse
vajutusent Uhe vdi enama ratta pidurdusjdud puudub. X
b) Mis tahes ratta pidurdusjoud on vihem kui 70 % X
sama telje teise ratta maksimaalsest mdddetud pidur-
dusjdust. Teekatsetuse korral kaldub séiduk sirgjoo-
nest liigselt korvale.
Mis tahes ratta pidurdusjdud on vihem kui 50 % X
sama telje teise ratta maksimaalsest moddetud pidur-
dusjoust.
¢) Pidurdusjoud ei muutu jark-jargult (blokeerumine). X
d) Mbdne ratta pidur rakendub liiga vara voi hilja. X
e) Ratta tdispoorde jooksul kdigub  pidurdusjéud X
iilemédraselt.
1.2.2.  Tohusus Testimine pidurite katsetamise seadmel ette- | Ei anna vdhemalt jargmist minimaalset pidurdustdhu-
©) nahtud kaalu juures voi kui seda ei ole tehni- | sust ():
listel pohjustel voimalik kasutada, siis teekat-
1 a1 0
setusel meerik-aeglustusmoddiku abil (1) M-, M,- ja Ms-kategooria: 50 % () X
N;-kategooria: 45 %
N,- ja Nj-kategooria: 43 % (%)
03- ja O4-kategooria: 40 % (°)
Saavutatud vihem kui 50 % eespool nimetatud véirtustest. X
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1.3. Varu-/hiddapiduri toimimine ja tShusus (kui tegemist on eraldi siisteemiga)
1.3.1. Toimimine Kui varupidurisiisteem on sdidupidurisiistee- | a) Uhe vdi enama ratta pidurdusjdud on ebapiisav. X
©) mist eraldatud, kasutatakse punktis 1.2.1
osutatud meetodit )
Uhe vdi enama ratta pidurdusjoud puudub. X
b) Mis tahes ratta pidurdusjoud on vihem kui 70 % X
sama telje teise ratta maksimaalsest moddetud pidur-
dusjoust. Teekatsetuse korral kaldub séiduk sirgjoo-
nest liigselt korvale.
Mis tahes ratta pidurdusjdud on vihem kui 50 % X
sama telje teise ratta maksimaalsest moddetud pidur-
dusjoust.
¢) Pidurdusjoud ei muutu jark-jargult (blokeerumine). X
1.3.2.  Tohusus Kui varupidurisiisteem on sdidupidurisiistee- | Pidurdusjoud on vidiksem kui 50 % (°) ndutavast punktis X
©) mist eraldatud, kasutatakse punktis 1.2.2 | 1.2.2 osutatud sdidupiduri pidurdusjdust registrimassi jargi
osutatud meetodit arvutatuna.
Katsetamise ajal saavutatud vihem kui 50 % eespool nime- X
tatud pidurdusjou véddrtustest (sdiduki massi jargi arvuta-
tuna).
1.4. Seisupiduri toimimine ja tdhusus
1.4.1. Toimimine Piduri rakendamine pidurite katsetamise sead- | Uhel kiiljel pidur ei todta voi teckatsetuse korral kaldub X
(E) mel soiduk sirgjoonest liigselt korvale.
Katsetamise ajal saavutatud vihem kui 50 % punktis 1.4.2 X

osutatud pidurdusjou vaartustest (sdiduki massi jargi arvu-
tatuna).
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1.4.2.  Tohusus Testimine pidurite katsetamise seadmel. Kui | Koikide soidukikategooriate puhul ei ole pidurdusjoud X
(E) see ei ole voimalik, sooritatakse teekatsetus | vahemalt 16 % registrimassi jargi arvutatuna voi mootor-
tajur-aeglustusmoddiku voi meerik-aeglustus- | sdidukitel vihemalt 12 % tdismassi jirgi arvutatuna,
mdoddiku abil kusjuures kohaldatakse neist kahest suuremat.
Katsetamise ajal saavutatud vihem kui 50 % eespool nime- X
tatud pidurdusjou véidrtustest (sdiduki massi jirgi arvuta-
tuna).
1.5. Acglustisiisteemi toimimine | Visuaalne kontroll ning voimaluse korral | a) Pidurdusjoud ei muutu jirk-jargult (ei kohaldata X
siisteemi toimimise testimine mootorpiduri suhtes).
b) Siisteem ei toota. X
1.6. Mitteblokeeruv pidurisiisteem | Visuaalne kontroll ja hoiatusseadise kontroll | a) Hoiatusseadise rike. X
(ABS) jafvoi kontroll soéiduki elektroonilist liidest
kasutades b) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket. X
¢) Ratta kiirusandurid puuduvad voi on kahjustunud. X
d) Juhtmestik on kahjustunud. X
e) Muud osad puuduvad v&i on kahjustunud. X
f) Siisteem nditab tdrget sdiduki elektroonilise liidese X
kaudu.
1.7. Elektrooniline pidurisiisteem | Visuaalne kontroll ja hoiatusseadise kontroll | a) Hoiatusseadise rike. X
(EBS) jafvoi kontroll sdiduki elektroonilist liidest
kasutades b) Hoiatusseadis nditab siisteemi riket. X
¢) Siisteem néitab tdrget sdiduki elektroonilise liidese X
kaudu.
d) Vedava soiduki ja haagise vaheline ithendus ei vasta X

nduetele vdi puudub.
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1.8. Pidurivedelik Visuaalne kontroll Pidurivedelik on saastunud voi settinud. X
Imne torke tekkimise oht. X
2. ROOLISEADE
2.1. Mehaaniline seisund
2.1.1. Rooliseadme seisund Rooliseadme toimimise visuaalne kontroll [ a) Hammassektorvoll on vddndunud voi selle tihvtid on X
rooliratta poGramisel kulunud.
Mojutab toimimist. X
b) Hammassektorvoll on iilemdaraselt kulunud. X
M&jutab toimimist. X
¢) Hammassektorvolli illemédrane liikkumine. X
Mgjutab toimimist. X
d) Leke. X
Tilkade teke. X
2.1.2.  Rooliscadme korpuse kin- | Korpuse $assiile kinnitumise visuaalne kontroll | a) Rooliseadme korpus ei ole nduetekohaselt kinnitatud. X
nitus rooliratta pooramisel paripdeva ja vastupdeva
Kinnitused on ohtlikult lahti v&i esineb nédhtav X
litkumine Sassii/kere suhtes.
b) Kinnitusavad Sassiil on vilja veninud. X
Kinnitused on olulisel midral mdjutatud. X
¢) Kinnituspoldid puuduvad vdi on purunenud. X
Kinnitused on olulise] médral mdjutatud. X
d) Rooliseadme korpus on mdranenud. X
Korpuse stabiilsus voi kinnitus on kahjustunud. X
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2.1.3.  Roolihoovastiku seisund Rooliseadme komponentide vdimaliku kulu- | a) Komponendid, mis peaksid olema kohtkindlad, X
mise ja moranemise ning nende turvalisuse liiguvad iiksteise suhtes.
visuaalne kontroll rooliratta pooramisel pari- )
pdeva ja vastupdeva Ulemdirne lilkumine voi tdendoline lahtitulek. X
b) Liigendid on iilemairaselt kulunud. X
Viga tosine lahtituleku oht. X
¢) Teatav komponent on mdranenud voi deformee- X
runud.
Mojutab toimimist. X
d) Puuduvad lukustusseadmed. X
=
¢) Komponendid on eritelgsed (nt roopvarras voi juht- X g
varras). =
=
f) Ohtlik muudatus >. X &
%
Majutab toimimist. X B
o
g) Tolmukaitse on kahjustunud v&i halvenenud seisun- X
dis.
Tolmukaitse puudub vdi on oluliselt halvenenud X
seisundis.
2.1.4. Roolihoovastiku toimimine | Rooliseadme komponentide vdimaliku kulu- | a) Liikuv roolihoovastik kahjustab sassii kohtkindlat osa. X
mise ja moranemise ning nende turvalisuse
visuaalne kontroll maapinnale toetuvate | b) Rooli piirajad ei todta voi puuduvad. X
rataste ja tootava mootoriga (roolivoimendi)
soidukil rooliratta pooramisel paripdeva ja
vastupdeva
2.1.5.  Roolivdoimendi Roolimehhanismil kontrollitakse lekete esine- | a) Vedelikuleke. X
mist ja hiidraulikavedeliku taset paagis (kui see
on ndhtav). Maapinnale toetuvate rataste ja | b) Vedelikku ei ole piisavalt (tase allpool miinimummar- X o
tootava mootoriga sdidukil kontrollitakse ki). N
vbimendiga roolimehhanismi to6tamist i
Ebapiisav mahuti. X %
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¢) Mehhanism ei to6ta. X
Mgjutab roolimist. X
d) Mehhanism on moranenud voi ebakindel. X
Mgjutab roolimist. X
¢) Komponendid on eritelgsed voi kahjustunud. X
Mgjutab roolimist. X
f) Ohtlik muudatus >. X
Mgjutab roolimist. X
g) Trossid/voolikud on kahjustunud voi iilemaaraselt X
korrodeerunud.
Mgjutab roolimist. X
2.2. Rooliratas, roolisammas ja juhtraud
2.2.1. Rooliratta seisund Maapinnale toetuvate ratastega sdidukil likka- | a) Rooliratas ja -sammas liiguvad iiksteise suhtes — X
takse ja tOmmatakse rooliratast roolisamba kinnitus on 16tv.
suhtes  {iles-alla,  rooliratast litkatakse
roolisamba suhtes tdisnurga all eri suundades. Viga tsine lahtituleku oht. X
Vabakdigu ning painduvate iihenduste voi
universaalliigendite seisundi visuaalne kontroll b) Roolirattarummul puudub kinnitusseade. X
Viga tosine lahtituleku oht. X
¢) Roolirattarumm, -rdngas voi kodarad on méranenud X
voi lahti tulnud.
Viga tosine lahtituleku oht. X
d) Ohtlik muudatus >. X
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2.2.2. Roolisammas ja juhtimissiis- | Rooliratast  likatakse ~ ja  tdmmatakse | a) Rooliratta keskme tileméddrane lilkumine iiles voi alla. X
teemi amortisaatorid roolisamba suhtes iiles-alla, rooliratast liika-
takse roohsarr}l?a suhtes taisnurga allﬂem sun- b) Roolisamba iilemise osa iilemadrane liikumine radiaal- X
dades. Vabakiigu ning painduvate ithenduste .
~ . . : . S selt samba telje suhtes.
vOi universaalliigendite seisundi visuaalne
kontroll
¢) Painduvad ithendused on kahjustunud. X
d) Kinnitus on defektne. X
Viga tosine lahtituleku oht. X
¢) Ohtlik muudatus 3 X
2.3. Rooli vabakiik Rooliratast keeratakse kergelt péripdeva ja | Rooli vabakiik on ettenihtust suurem (niiteks rooliratta- X
vastupdeva, ilma et rattad liiguks, kusjuures | rénga teatav punkt liigub rohkem kui iihe viiendiku
rattad on otseasendis ja roolivoimendiga | ulatuses rooliratta libimdddust) voi ei vasta nduetele .
soidukitel mootor tootab. Vabakaigu visuaalne
kontroll Mgjutab ohutut roolimist. X
2.4, Rataste kokku- voi lahku- | Visuaalne kontroll Kokku- voi lahkujooks ei vasta silmandhtavalt nduetele. X
jooks (X) 2
M&jutab otsesditu; suunastabiilsus on halvenenud. X
2.5. Haagise poordtelje poordlaud | Kontrollimine visuaalselt vdi spetsiaalselt | a) Komponent on kergelt kahjustunud. X
kohandatud 15tkutestri abil
Komponent on tugevalt kahjustunud v8i mdranenud. X
b) Ulemidrane 15tk. X
Mojutab otsesditu; suunastabiilsus on halvenenud. X
¢) Kinnitus on defektne. X
Kinnitus on olulisel méiral kahjustunud. X
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2.6. Elektrooniline roolivdimendi | Visuaalne kontroll, rooliratta nurga ja rataste | a) EPSi rikkeindikaator niitab siisteemis tdrget. X
(EPS) nurga vahelise vastavuse kontroll mootorit
kdivitades ja wvilja lulitades ja/voi kontroll bl Roolivimendi ei to5t X
soiduki elektroonilist liidest kasutades ) Roolivdimendi ei t65ta.
¢) Siisteem niitab tdrget sdiduki elektroonilise liidese X
kaudu.
3. NAHTAVUS
3.1. Vaatevili Juhikohalt avaneva vaatevilja visuaalne kont- | Takistused juhi vaateviljas, mis mojutavad oluliselt nihta- X
roll vust ettepoole vdi kiilgedele (viljaspool klaasipuhastite
puhastatavat ala).
Klaasipuhastite puhastatav ala on mojutatud voi vilis- X
peeglid ei ole nihtavad.
3.2. Klaasi seisund Visuaalne kontroll a) Klaas voi labipaistev esipaneel (kui see on lubatud) on X
méranenud voi vdrvi muutnud (védljaspool klaasipu-
hastite puhastatavat ala).
Klaasipuhastite puhastatav ala on mdjutatud voi valis- X
peeglid ei ole nihtavad.
b) Klaas voi labipaistev esipaneel (sealhulgas peegel- voi X
toonkilega kaetud klaas), mis ei vasta nduetes 1
esitatud spetsifikatsioonidele (viljaspool klaasipuhas-
tite puhastatavat ala).
Klaasipuhastite puhastatav ala on mdjutatud voi valis- X
peeglid ei ole nihtavad.
¢) Klaasi voi libipaistva esipaneeli seisund ei ole vastu- X
voetav.
Niahtavus labi klaasipuhastite puhastatava ala on tuge- X

valt mojutatud.
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3.3. Tahavaatepeeglid voi -sead- | Visuaalne kontroll a) Peegel vdi seade puudub voi ei ole paigaldatud vasta- X
med valt nouetele ! (olemas on vihemalt kaks tahavaa-
teseadet).
Olemas on vihem kui kaks tahavaateseadet. X
b) Peegel voi seade on kergelt kahjustunud voi lahti X
tulnud.
Peegel vOi seade ei toota, on tugevalt kahjustunud, X
lahti tulnud voi ebakindel.
¢) Vajalik vaatevili ei ole hdlmatud. X
3.4. Klaasipuhastid Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Puhastid ei to6ta voi puuduvad. X
b) Puhasti hari on defektne. X
Puhasti hari puudub vdi on silmanihtavalt defektne. X
3.5. Klaasipesurid Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel Pesurid ei toota nouetekohaselt (puudub pesemisvedelik, X
kuid pump to6tab, vdi veejuga on valesti suunatud).
Pesurid ei toota. X
3.6. Niiskuse eemaldamise siiste- | Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel Siisteem ei to6ta voi on silmanihtavalt defektne. X
em (X) 2
4. TULED, HELKURID JA ELEKTRISEADMED
4.1. Esilaternad
4.1.1. Seisund ja toimimine Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Valgustifvalgusallikas on defektne voi puudub (mitu X
valgustit/valgusallikat; LED-valgusti puhul ei toota
vihem kui 1/3).
Uks valgustifvalgusallikas; LED-valgusti puhul on X

nihtavus olulisel médral mojutatud.
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b) Projektsioonisiisteem (reflektor ja hajutiklaas) on X
kergelt defektne.
Projektsioonisiisteem (reflektor ja hajutiklaas) on tuge- X
valt defektne voi puudub.
¢) Latern ei ole kindlalt kinnitatud. X
4.1.2. Reguleeritus Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Esilatern on selgelt valesti reguleeritud. X
b) Valgusallikas on valesti paigaldatud.
4.1.3. Lulitid Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Liliti ei toota nouetele ! vastavalt (ithel ja samal ajal X
polevate esilaternate arv).
Lubatud piirméira tiletav valgustugevus sdidukist ette- X
poole.
b) Kontrollseadise talitlus on héiritud. X
4.1.4.  Vastavus nouetele ! Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Latern, selle valgusvihu virvus, asend, valgustugevus X
v&i margistus ei vasta nduetele L.
b) Miski hajutiklaasil voi valgusallikal vihendab ilmsel- X
gelt valgustugevust vdi muudab valguse virvi.
¢) Valgusallikas ja latern ei tthildu omavahel. X
4.1.5. Reguleerimisscadmed  (kui | Visuaalne kontroll ja vOimaluse korral kont- | a) Seade ei toota. X
need on kohustuslikud) rollimine kditamisel
b) Kisijuhtimisega seadet ei saa juhikohalt kaitada. X
4.1.6. Esilaternate  puhastusseade | Visuaalne kontroll ja vdimaluse korral kont- | Seade ei toota. X
(kui see on kohustuslik) rollimine kiitamisel
Gaaslahenduslampide puhul. X

Y10Tt'6¢C

[ ]

efejea] npi] edooing

691//T1 1



Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Hinnang puudustele
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4.2. Eesmised ja tagumised ddrelaternad, killgmised aarelaternad, iilemised direlaternad ning pdevasdidulaternad
4.2.1. Seisund ja toimimine Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel a) Valgusallikas on defektne. X
b) Hajutiklaas on defektne. X
¢) Latern ei ole kindlalt kinnitatud. X
Viga tosine kiiljest dratuleku oht. X
4.2.2. Lilitamine Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel a) Liliti ei toota vastavalt nduetele . X
Tagumisi ddrelaternaid ja kiilgmisi darelaternaid on X
voimalik valja lulitada esilaternate polemise ajal.
b) Kontrollseadise talitlus on hiiritud. X
4.2.3.  Vastavus nduetele ! Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Latern, selle valgusvihu virvus, asend, valgustugevus X
vi margistus ei vasta nduetele L.
Kiirgab ettepoole punast valgust vdi tahapoole valget X
valgust; valgustugevus on oluliselt vahenenud.
b) Miski hajutiklaasil voi valgusallikal vihendab valgus- X
tugevust voi muudab valguse varvi.
Kiirgab ettepoole punast valgust voi tahapoole valget X
valgust; valgustugevus on oluliselt vihenenud.
4.3. Pidurilaternad
4.3.1. Seisund ja toimimine Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Valgusallikas on defektne (mitu valgusallikat; LED- X
valgusti puhul ei t66ta vihem kui 1/3).
Uks valgusallikas; LED-valgusti puhul toétab vihem X
kui 2/3.
Ukski valgusallikas ei toimi. X
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b) Laternaklaas on kergelt defektne (ei mdjuta kiiratavat X
valgust).
Laternaklaas on tugevalt defektne (mojutab kiiratavat X
valgust).
¢) Latern ei ole kindlalt kinnitatud. X
Viga tosine kiiljest dratuleku oht. X
4.3.2. Lilitamine Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Liliti ei toota vastavalt nduetele !. X
Toimimine hilinemisega. X
Liliti ei to6ta wldse. X
b) Kontrollseadise talitlus on hdiritud. X
4.3.3.  Vastavus nduetele '. Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel Latern, selle valgusvihu virvus, asend, valgustugevus voi X
margistus ei vasta nduetele .
Kiirgab tahapoole valget valgust; valgustugevus on oluliselt X
vihenenud.
4.4. Suuna- ja ohulaternad
4.4.1. Seisund ja toimimine Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Valgusallikas on defektne (mitu valgusallikat; LED- X
valgusti puhul ei to6ta vihem kui 1/3).
Uks valgusallikas; LED-valgusti puhul téotab vihem X
kui 2/3.
b) Laternaklaas on kergelt defektne (ei mojuta kiiratavat X
valgust).
Laternaklaas on tugevalt defektne (mdjutab kiiratavat X
valgust).
¢) Latern ei ole kindlalt kinnitatud. X
Viga tdsine kiiljest dratuleku oht. X
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4.4.2. Lulitamine Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel Litliti ei to6ta vastavalt nduetele L. X
Liliti ei to6ta ildse. X
4.4.3. Vastavus nouetele . Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel Latern, selle valgusvihu virvus, asend, valgustugevus voi X
mirgistus ei vasta nouetele .
4.4.4.  Vilkumissagedus Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel Vilkumissagedus ei vasta nduetele ! (sagedus erineb ndue- X
test rohkem kui 25 %).
4.5. Eesmised ja tagumised udulaternad
4.5.1. Seisund ja toimimine Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Valgusallikas on defektne (mitu valgusallikat; LED- X
valgusti puhul ei to6ta vihem kui 1/3).
Uks valgusallikas; LED-valgusti puhul toétab vihem X
kui 2/3.
b) Laternaklaas on kergelt defektne (ei mdjuta kiiratavat X
valgust).
Laternaklaas on tugevalt defektne (mdjutab kiiratavat X
valgust).
¢) Latern ei ole kindlalt kinnitatud. X
Viga tosine kiiljest dratuleku voi vastutulevate sdidu- X
kite pimestamise oht.
4.5.2.  Reguleeritus (X) 2 Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel Valgusvihu valguse ja varju piirjoone korral on eesmine X
udulatern horisontaalselt valesti reguleeritud (valguse ja
varju piirjoon on liiga madalal).
Valguse ja varju piirjoon on eesmiste lahitulelaternate X
omast korgemal.
4.5.3. Lulitamine Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel Lilliti ei to6ta vastavalt nduetele . X
Ei toimi. X
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4.5.4.  Vastavus nouetele . Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel a) Latern, selle valgusvihu virvus, asend, valgustugevus X
v&i margistus ei vasta nduetele L.
b) Siisteem ei to6ta vastavalt nduetele ! X
4.6. Tagurduslaternad
4.6.1. Seisund ja toimimine Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel a) Valgusallikas on defektne. X
b) Laternaklaas on defektne. X
¢) Latern ei ole kindlalt kinnitatud. X
Viga tosine kiiljest dratuleku oht. X
4.6.2.  Vastavus nouetele ! Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Latern, selle valgusvihu virvus, asend, valgustugevus X
v&i margistus ei vasta nduetele L.
b) Siisteem ei toota vastavalt nduetele . X
4.6.3. Lulitid Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel Litliti ei toota vastavalt nduetele !, X
Tagurdustule saab sisse liilitada, kui tagasikiik ei ole sisse X
liilitatud.
4.7. Tagumine numbrilatern
4.7.1.  Seisund ja toimimine Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Latern heidab otsevalgust voi valget valgust taha. X
b) Valgusallikas on defektne (mitu valgusallikat). X
Valgusallikas on defektne (iiks valgusallikas). X
¢) Latern ei ole kindlalt kinnitatud. X
Viga tosine kiiljest dratuleku oht. X
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4.7.2.  Vastavus nduetele ! Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel Siisteem ei toota vastavalt nduetele . X
4.8. Helkurid, nihtavamaks tegemise margistus (valgustpeegeldav) ja tagumised margistusplaadid
4.8.1. Seisund Visuaalne kontroll a) Helkurseadmed on defektsed voi kahjustunud. X
Mojutab peegeldust. X
b) Helkur ei ole kindlalt kinnitatud. X
Voib kiiljest dra kukkuda. X
4.8.2. Vastavus nduetele ! Visuaalne kontroll Seade, selle peegeldatav virv voi asend ei vasta nouetele . X
Seade puudub voi peegeldab ettepoole punast voi taha- X
poole valget virvust.
4.9. Valgustusseadmete kohustuslikud margulambid
4.9.1. Seisund ja toimimine Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel Seade ei toota. X
Seade ei toota eesmiste kaugtulede voi tagumiste udulater- X
nate puhul.
4.9.2. Vastavus nduetele ! Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel Ei vasta nouetele !. X
4.10.  Pukseeriva sdiduki ja haagise | Visuaalne kontroll: vdimaluse korral kontrol- | a) Kohtkindlad komponendid ei ole kindlalt kinnitatud. X
v0i poolhaagise elektriithen- | lida elektriithenduse pidevust
dused Pistikupesa on lahti tulnud. X
b) Isolatsioon on kahjustunud véi selle seisund on halve- X
nenud.
Esineb lithise tekke oht. X
¢) Haagise v0i pukseeriva sdiduki elektritthendused ei X
toimi nduetekohaselt.
Haagise pidurituled ei to6ta. X
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4.11.  Elektrijuhtmestik Visuaalne kontroll, sealhulgas mootoriruumi | a) Juhtmestik on halvasti kinnitatud vdi ei ole piisavalt X
sisemuse kontroll (kui see on kohaldatav) kaitstud.
Kinnitused on lahti, puutuvad vastu teravaid servi, X
ithendused voivad lahti tulla.
Juhtmestik vdib puutuda kokku kuumade vdi poorle- X
vate osade vOi maapinnaga, ihendused on lahti
(piduri- v&i roolisiisteemi jaoks olulised osad).
b) Juhtmestik on kergelt kahjustunud. X
Juhtmestik on tugevalt kahjustunud. X
Juhtmestik on ddrmiselt kahjustunud (piduri- voi X
roolisiisteemi jaoks olulised osad).
¢) Isolatsioon on kahjustunud voi selle seisund on halve- X
nenud.
Esineb lithise tekke oht. X
Suur tule-[sddelusoht. X
4.12.  Mittekohustuslikud laternad | Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel a) Laternafhelkuri paigaldus ei vasta nouetele !. X
ja helkurid (X) 2
Kiirgab/peegeldab ettepoole punast valgust voi taha- X
poole valget valgust.
b) Latern ei toota vastavalt nduetele !. X
Uhel ja samal ajal tootavate esilaternate valgustugevus X
on lubatust suurem; kiirgab ettepoole punast valgust
voi tahapoole valget valgust.
¢) Laternfhelkur ei ole kindlalt kinnitatud. X
Viga tdsine kiiljest dratuleku oht. X
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4.13.  Aku(d) Visuaalne kontroll a) Aku on ebakindel. X
Ei ole digesti kinnitatud; esineb lithise tekke oht. X
b) Aku lekib. X
Ohtlike ainete leke. X
¢) Defektne liiliti (kui liliti on ndutav). X
d) Defektsed kaitsmed (kui kaitsmed on ndutavad). X
e) Ebasobiv ventilatsioon (kui ventilatsioon on ndutav). X
5. TELJED, VELJED, REHVID JA VEDRUSTUS
5.1. Teljed
5.1.1.  Teljed Visuaalne kontroll 1dtkutestrite abil (olemasolu | a) Telg on méranenud voi deformeerunud. X
(+E) korral)
b) Telg on sdiduki kiilge kinnitatud ebakindlalt. X
Stabiilsus on halvenenud, mdjutab toimimist: ilemaa- X
rane liikumine kinnituste suhtes.
¢) Ohtlik muudatus 3. X
Stabiilsus on halvenenud, mdjutab toimimist, liiga X
ldhedal muudele soidukiosadele voi maapinnale.
5.1.2.  Kainmikud Visuaalne kontroll 18tkutestrite abil (olemasolu | a) Kididnmik on moranenud. X
(+E) korral). Koigile ratastele rakendatakse wverti-
kaal- voi killgjoudu ning iles mirgitakse | b) Kuulliigend jajvsi puksid on iileméira kulunud. X
liikkumise ulatus teljetala ja kddnmiku vahel
Voib lahti tulla; suunastabiilsus on halvenenud. X
¢) Ulemddrane liikkumine teljetala ja kidnmiku vahel. X
Voib lahti tulla; suunastabiilsus on halvenenud. X
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d) Kéadnmikupolt on teljel lahti tulnud. X
Vo6ib lahti tulla; suunastabiilsus on halvenenud. X
5.1.3. Rattalaagrid Visuaalne kontroll 15tkutestrite abil (olemasolu | a) Ulemairane 1tk rattalaagris. X
(+F) korral). Ratast loksutatakse vdi rakendatakse
igale rattale kiilgioudu ning iiles mirgitakse, Suunastabiilsus on halvenenud; purunemisoht. X
kui suures ulatuses liigub ratas kdanmiku
suhtes iilespoole b) Rattalaager on liiga tihke, kinni kiilunud. X
Ulekuumenemisoht; purunemisoht. X
5.2. Veljed ja rehvid
5.2.1. Rattarumm Visuaalne kontroll a) Mis tahes rattamutrid voi -poldid puuduvad vdi on X
lahti tulnud.
Puuduv kinnitus voi kinnitus lahti ulatuses, mis X
mojutab vdga tosiselt likklusohutust.
b) Rumm on kulunud vdi kahjustunud. X
Rumm on kulunud véi kahjustunud nii, et see X
mdjutab velgede kinnitust.
5.2.2. Veljed Kanalile paigutatud voi tostukile tdstetud | a) Mis tahes mora voi defekt keevises. X
soiduki koikide velgede visuaalne kontroll
molemast kiiljest b) Rehvide lukustusrongad ei ole nduetekohaselt paigal- X
datud.
Voivad kiiljest dra kukkuda. X
¢) Velg on tdsiselt deformeerunud voi kulunud. X
Modjutab kinnitust rummuga; mdjutab kinnitust rehvi- X
ga.
d) Velje suurus, tehniline konstruktsioon, kokkusobivus X

vdi tiilip ei vasta nduetele ! ning majutab liiklusohu-
tust.
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5.2.3.  Rehvid Kogu rehvi visuaalne kontroll, sdites sdidukiga | a) Rehvi suurus, koormustaluvus, tiiiibikinnitusmérk voi X
edasi ja tagasi kiiruskategooria ei vasta nouetele ! ning mojutab liik-
lusohutust.
Kasutamiseks ebapiisav koormustaluvus voi kiiruska- X
tegooria, rehv puutub kokku sdiduki muude liikuma-
tute osadega, mis halvendab ohutut juhtimist.
b) Samal teljel asuvate rataste voi topeltrataste rehvid on X
erineva suurusega.
¢) Samal teljel asuvad rehvid on erineva konstruktsioo- X
niga (radiaal-/diagonaalrehvid).
d) Mis tahes tdsine kahjustus vdi sisseldige rehvis. X
Koort on nihtav voi kahjustatud. X
e) Turvise kulumise mirgid muutuvad nihtavaks. X
Rehvimustri siigavus ei vasta nduetele . X
f) Rehv hoordub teiste komponentide vastu (painduvad X
porikaitsed).
Rehv hoodrdub teiste komponentide vastu (ei mojuta X
ohutut juhtimist).
g) Loigatud mustriga rehvid ei vasta nduetele . X
Koorti kaitsekiht on kahjustatud. X
5.3. Vedrustus
5.3.1.  Vedrud ja stabilisaator Visuaalne kontroll 1otkutestrite abil (kui need | a) Vedrud on $assii voi telje kiilge kinnitatud ebakindlalt. X
on olemas)
(+E)
Suhteline likkumine on nihtav, kinnitused on viga X

suurel mairal lahti.
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b) Vedru osa on kahjustunud véi mdranenud. X
Pohivedru (vedruleht) voi lisalehed on viga tdsiselt X
mdjutatud.
¢) Vedru puudub. X
Pohivedru (vedruleht) voi lisalehed on viga tdsiselt X
mdjutatud.
d) Ohtlik muudatus >. X
Liiga ldhedal muudele sdidukiosadele; vedrustussiis- X
teem ei toimi.
5.3.2.  Amortisaatorid Visuaalne kontroll a) Amortisaatorid on S3assii vdi telje kiilge kinnitatud X
ebakindlalt.
Amortisaator on lahti. X
b) Tosise lekke voi rikke markidega kahjustunud amor- X
tisaator.
¢) Amortisaator puudub. X
5.3.3.  Poordtorud, reaktiivvardad, | Visuaalne kontroll 16tkutestrite abil (olemasolu | a) Komponent on Sassii voi telje kiilge kinnitatud X
ddtshargid ja -hoovad korral) ebakindlalt.
(+E) . , .
Voib lahti tulla; suunastabiilsus on halvenenud. X
b) Komponent on kahjustunud voi {ilemairaselt korro- X
deerunud.
M&jutab komponendi stabiilsust vdi komponent on X
mdranenud.
¢) Ohtlik muudatus >. X
Liiga lidhedal muudele soidukiosadele; siisteem ei X

toimi.
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5.3.4.  Vedrustuse liigendid Visuaalne kontroll 1dtkutestrite abil (olemasolu | a) Poorlipolt ja/vdi puksid voi vedrustuse liigendid on X
korral) tilemdéra kulunud.
(+E)
Vo6ib lahti tulla; suunastabiilsus on halvenenud. X
b) Tolmukaitse on oluliselt halvenenud seisundis. X
Tolmukaitse puudub vdi on mdranenud. X
5.3.5.  Ohkvedrustus Visuaalne kontroll a) Siisteem ei toota. X
b) Mis tahes komponent on kahjustunud, halvenenud X
seisundis voi seda on muudetud ning see kahjustab
siisteemi toimimist.
Mgjutab siisteemi toimimist olulisel maaral. X
¢) Kuuldav leke siisteemis. X
d) Ohtlik muudatus. X
6. SASSII JA SELLE KINNITUSED
6.1. Sassii voi raam ja selle kinnitused
6.1.1.  Uldseisund Visuaalne kontroll a) Mis tahes piki- vdi risttala kerge moranemine vdi X
deformeerumine.
Mis tahes piki- voi risttala tdsine moranemine voi X
deformeerumine.
b) Tugevdusplaadid voi kinnitused on ebakindlad. X
Suurem osa kinnitusi on lahti; osad ei ole piisavalt X
tugevad.
¢) Koostu jdikust mojutav tilemairane korrosioon. X
Osad ei ole piisavalt tugevad. X
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6.1.2. Viljalasketorud ja summutid | Visuaalne kontroll a) Heitgaasisiisteem on ebakindel véi lekib. X
b) Kabiini voi sditjateruumi tuleb suitsu. X
Oht sdidukis viibivate isikute tervisele. X
6.1.3. Kiitusepaak ja -torud (sh | Visuaalne kontroll, LPG-/CNG-/LNG-siistee- | a) Ebaturvaline paak v6i torud, mis pohjustab suurt tule- X
kiitteaine paak ja torud) mide korral kasutatakse lekke tuvastamise ohtu.
seadmeid
b) Vedelikku lekib, tditeava kork puudub v&i laseb labi. X
Tuleoht; ohtliku materjali tilemddrane kadu. X
¢) Hoordunud torud. X
Kahjustunud torud. X
d) Kutuse korkkraan (kui see on ndutav) ei to6ta digesti. X
e) Tuleoht, mis on tingitud: X
— kituselekkest;
— ecbadigesti varjestatud kiitusepaagist voi heitgaa-
sitorustikust;
— mootoriruumi seisundist.
f) LPG-/CNG-/LNG- vdi vesinikusiisteem ei vasta ndue- X
tele, siisteemi mis tahes osa on defektne 1.
6.1.4. Kaitserauad, kiilgmised ja | Visuaalne kontroll a) Komponent on lahti tulnud vdi kahjustunud ning X
tagumised allasdidutokked voib riivamisel voi kokkupuutel tekitada vigastusi.
Osad voivad kiiljest dra kukkuda; mojutab toimimist X
olulisel madral.
b) Seade ei vasta ilmselgelt nduetele . X
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6.1.5. Varuratta kandur (kui see on | Visuaalne kontroll a) Varuratta kandur ei ole nduetekohases seisukorras. X
olemas)
b) Varuratta kandur on mdranenud voi ebakindel. X
¢) Varuratas ei ole kandurile turvaliselt kinnitatud. X
Viga tosine kiiljest dratuleku oht. X
6.1.6. Mechaanilised haakeseadmed | Kulumise ja nduetekohase talitluse visuaalne | a) Komponent on kahjustunud, defektne v6i méranenud X
ja pukseerimisseadised kontroll, poorates erilist tahelepanu koikidele (kui seda ei kasutata).
+E) paigaldatud ohutusseadistele, ja/vdi modturi
kasutamine Komponent on kahjustunud, defektne v6i moéranenud X
(kui seda kasutatakse).
b) Komponent on iilemdira kulunud. X
Allpool kulumispiiri. X
¢) Kinnitus on defektne. X
Mis tahes kinnitus on lahti; viga tdsine kiiljest dratu- X
leku oht.
d) Mis tahes ohutusseadis puudub voi ei toota Gigesti. X
e) Mis tahes haakeseadme niidik ei toota. X
f) Registreerimismark voi mdni latern on varjatud (kui X
seda ei kasutata).
Registreerimismark ei ole loetav (kui seadet ei kasuta- X
ta).
g) Ohtlik muudatus > (teisesed osad). X
Ohtlik muudatus * (pdhiosad). X
h) Haagise ithendus on liiga nork vdi mittevastav voi X

haakeseade ei vasta nouetele.
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6.1.7. Jouiilekanne Visuaalne kontroll a) Kinnituspoldid on lahti tulnud voi puuduvad. X
Kinnituspoldid on lahti tulnud v&i puuduvad ulatuses, X
mis ohustab tdsiselt likklusohutust.
b) Ulekandevdlli laagrid on iilemééra kulunud. X
Viga tosine lahtituleku voi purunemise oht. X
¢) Universaalliigendid vdi iilekandeketid/-rihmad on X
tilemaira kulunud.
Viga tosine lahtituleku v6i purunemise oht. X
d) Kahjustunud painduvad iihendused. X
Viga tdsine lahtituleku voi purunemise oht. X
e) Kahjustunud voi paindunud voll. X
f) Laagri korpus on mdranenud voi ebakindel. X
Viga tosine lahtituleku v6i purunemise oht. X
g) Tolmukaitse on oluliselt halvenenud seisundis. X
Tolmukaitse puudub v6i on méranenud. X
h) Jouseadet on ebaseaduslikult muudetud. X
6.1.8.  Mootori kinnitused Visuaalne kontroll Kinnitusdetailid on halvenenud seisundis, silmanahtavalt ja X
tosiselt kahjustunud.
Kinnitusdetailid on lahti tulnud voi méranenud. X
6.1.9.  Mootori joudlus (X) 2 Visuaalne kontroll ja/vdi elektroonilise liidese | a) Juhtseadme muutmine, millel on mdju ohutusele X
kasutamine jalvdi keskkonnale.
b) Mootori muutmine, millel on mdju ohutusele ja/voi X

keskkonnale.
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Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Hinnang puudustele
Vaheolu=| ouline | Ohilik
mne
6.2. Kabiin ja kere
6.2.1.  Seisund Visuaalne kontroll a) Lahti tulnud voi kahjustunud paneel voi osa, mis voib X
tekitada vigastusi.
Voib kiiljest dra kukkuda. X
b) Ebakindel kerepost. X
Stabiilsus on halvenenud. X
¢) Mootorisuits voi heitgaasid pddsevad kabiini. X
Oht sdidukis viibivate isikute tervisele. X
d) Ohtlik muudatus >. X
Liiga lahedal poorlevatele voi liikuvatele osadele ja X
teele.
6.2.2. Paigaldus Visuaalne kontroll a) Ebakindel kere voi kabiin. X
Mgjutab stabiilsust. X
b) Kere/kabiin on Sassiil silmanahtavalt viltu. X
¢) Kere/kabiini kinnitus Sassii voi risttalade kiilge on X
ebakindel v&i puudub ja kui kinnitus on siimmeetri-
line.
Kere/kabiini kinnitus Sassii vOi risttalade kiilge on X
ebakindel v&i puudub ulatuses, mis ohustab viga tdsi-
selt litklusohutust.
d) Kinnituskohad on {ilemédaraselt korrodeerunud. X
Stabiilsus on halvenenud. X
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Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Hinnang puudustele
Vaheolu=| opuline | ohlik
me
6.2.3.  Uksed ja ukselukud Visuaalne kontroll a) Uks ei avane vdi ei sulgu korralikult. X
b) Uks voib iseenesest avaneda vdi ei piisi suletuna X
(likanduksed).
Uks voib iseenesest avaneda voi ei piisi suletuna X
(poorduksed).
¢) Uks, hinged, lukud v&i tugipost on halvenenud X
seisundis.
Uks, hinged, lukud v6i tugipost on puudu voi lahti X
tulnud.
6.2.4. Porand Visuaalne kontroll Ebakindel voi oluliselt halvenenud seisundis porand. X
Stabiilsus ei ole piisav. X
6.2.5. Juhiiste Visuaalne kontroll a) Istme konstruktsioon on defektne. X
Iste on lahti tulnud. X
b) Istme reguleerimise mehhanism ei toota digesti. X
Iste liigub voi seljatugi ei ole fikseeritav. X
6.2.6. Muud istmed Visuaalne kontroll a) Istmed on defektsed voi ebakindlad (teisesed osad). X
Istmed on defektsed voi ebakindlad (pShiosad). X
b) Istmed ei ole paigaldatud vastavalt nouetele . X
Istmeid on lubatust rohkem; nende asetus ei ole X
vastavuses tiiibikinnitusega.
6.2.7.  Juhtimisseadised Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel Soiduki ohutuks kaitamiseks vajalik seadis ei toota digesti. X
Mbdjutab ohutut kaitamist. X
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Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Hinnang puudustele
Vaheolu=| ouline | Ohilik
mne
6.2.8. Kabiini astmed Visuaalne kontroll a) Ebakindel aste voi platvorm. X
Stabiilsus ei ole piisav. X
b) Astme vdi platvormi seisund vdib kasutajatele vigas- X
tusi pdhjustada.
6.2.9. Muud sodiduki sise- ja vilis- | Visuaalne kontroll a) Muu seadme kinnitus on defektne. X
seadmed
b) Muu seade ei vasta nduetele L. X
Osad on paigaldatud nii, et vdivad tekitada vigastusi; X
mojutab ohutut kditamist.
¢) Hiidraulikaseade lekib. X
Ohtliku materjali tilemairane kadu. X
6.2.10. Poritiivad, -plekid, -kummid, | Visuaalne kontroll a) Komponent puudub, on lahti tulnud voi tdsiselt X
pritsmekaitsevarustus korrodeerunud.
Voib tekitada vigastusi; voib kiiljest dra kukkuda. X
b) Komponent on rehvile/rattale liiga ldhedal (prits- X
mekaitse).
Komponent on rehvile/rattale liiga ldhedal (poritiivad). X
¢) Ei vasta nduetele . X
Turvis on liiga vihe kaetud. X
7. MUU VARUSTUS
7.1. Turvavood | turvavod pandlad ja turvasiisteemid
7.1.1.  Turvavoode | turvavodde | Visuaalne kontroll a) Kinnituspunkt on oluliselt halvenenud seisundis. X
pannalde kinnituste turvali-
sus Mgjutab stabiilsust. X
b) Kinnituspunkt on lahti tulnud. X

981//T1 1

[ 13 ]

efejea] npi] edooing

Y10Tt'6¢C



Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Hinnang puudustele
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me
7.1.2.  Turvavodde | turvavoode | Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Kohustuslik turvavod puudub voi seda ei ole paigal- X
pannalde seisund datud.
b) Turvavoo on kahjustunud. X
Mis tahes sisseldige voi mirk viljavenimisest. X
¢) Turvavoo ei vasta nduetele I X
d) Turvavoo pannal on kahjustunud voi ei toimi digesti. X
e) Turvavoo tdmbur on kahjustunud voi ei toimi digesti. X
7.1.3.  Turvavod koormuse piiraja | Visuaalne kontroll ja/voi elektroonilise liidese | a) Koormuse piiraja puudub ilmselgelt voi ei sobi asja- X
kasutamine omasele sdidukile.
b) Siisteem niitab tdrget sdiduki elektroonilise liidese X
kaudu.
7.1.4.  Turvavod eelpingutid Visuaalne kontroll ja/voi elektroonilise liidese | a) Eelpinguti puudub ilmselgelt voi ei sobi asjaomasele X
kasutamine soidukile.
b) Siisteem nditab tdrget sdiduki elektroonilise liidese X
kaudu.
7.1.5.  Turvapadjasiisteem Visuaalne kontroll ja/voi elektroonilise liidese | a) Turvapadjasiisteem puudub ilmselgelt voi ei sobi asja- X
kasutamine omasele soidukile.
b) Siisteem nditab torget sdiduki elektroonilise liidese X
kaudu.
¢) Turvapadjasiisteem ilmselgelt ei toota. X
7.1.6.  SRS-siisteemid Rikkeindikaatori ~visuaalne kontroll ja/vdi| a) SRS-siisteemi rikkeindikaator nditab siisteemis tdrget. X

elektroonilise liidese kasutamine
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Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Hinnang puudustele
Vaheolu=| ouline | Ohilik
mne
b) Siisteem nditab tdrget sdiduki elektroonilise liidese X
kaudu.
7.2. Tulekustuti (X) 2 Visuaalne kontroll a) Puudub. X
b) Ei vasta nduetele . X
Kui on ndutav (nt taksod, bussid jne). X
7.3. Lukud ja kasutamistokis Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Tokis ei toimi — ei takista sdiduki kéditamist. X
b) Defektne. X
Soovimatu lukustumine vdi blokeerumine. X
7.4. Ohukolmnurk (kui see on | Visuaalne kontroll a) Puudub vdi ei ole komplektne. X
noutav) (X) 2
b) Ei vasta nduetele . X
7.5. Esmaabivahendid (kui need | Visuaalne kontroll Puuduvad, ei ole komplektsed v&i ei vasta nouetele !. X
on ndutavad) (X) 2
7.6. Ratta tokiskingad (-kiilud) | Visuaalne kontroll Puuduvad vdi on halvas seisundis, ei ole piisavalt stabiilsed X
(kui need on ndutavad) (X) ? vOi piisava suurusega.
7.7. Helisignaalseade Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Ei toota korralikult. X
Ei toota ildse. X
b) Ebakindel juhtseadis. X
¢) Ei vasta nduetele . X
Heli voib ajada segi ametivoimude poolt kasutatavate X

sireenidega.
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Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Hinnang puudustele
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7.8. Kiirusmoodik Visuaalne kontroll véi kontrollimine kiita- | a) Ei ole paigaldatud vastavalt nouetele !. X
misel teekatsetuse ajal vdi elektrooniliste
vahendite abil Puudub (kui on ndutav). X
b) Talitlus on hiiritud. X
Ei toimi tldse. X
¢) Moddik ei ole piisavalt valgustatud. X
Moadik ei ole valgustatud. X
7.9. Soidumeerik  (kui see on | Visuaalne kontroll a) Ei ole paigaldatud vastavalt nouetele . X
paigaldatud/ndutav)
b) Ei toota. X
¢) Defektsed voi puuduvad plommid. X
d) Paigaldustahvel puudub, on loetamatu v&i aegunud. X
) Imne rikkumine v6i manipuleerimine. X
f) Rehvide suurus ei vasta kalibreerimisparameetritele. X
7.10.  Kiiruspiirk (kui see on | Visuaalne kontroll ja asjakohaste seadmete | a) Ei ole paigaldatud vastavalt nduetele !. X
paigaldatud/ndutav) olemasolu korral kontrollimine kiitamisel
(+E) b) Ei ole ilmselgelt tookorras. X
¢) Vale miaratud kiirus (kui seda on kontrollitud). X
d) Defektsed voi puuduvad plommid. X
e) Plaat puudub voi on loetamatu. X
f) Rehvide suurus ei vasta kalibreerimisparameetritele. X
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Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Hinnang puudustele
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7.11.  Labisdidumoddik, kui see on | Visuaalne kontroll jafvoi elektroonilise liidese | a) Ilmselgelt manipuleeritud (pettus), et vihendada X
olemas (X) 2 kasutamine soiduki ldbisdidunditu voi ndidata seda tegelikust
erinevana.
b) Imselgelt ei toota. X
7.12.  Elektrooniline stabiilsuskont- | Visuaalne kontroll ja/voi elektroonilise liidese | a) Ratta kiirusandurid puuduvad voi on kahjustunud. X
roll (ESC), kui see on paigal- | kasutamine
datud/ndutav (X) > b) Juhtmestik on kahjustunud. X
¢) Muud osad puuduvad vdi on kahjustunud. X
d) Luliti on kahjustunud vdi ei to6ta digesti. X
e) ESC-siisteemi rikkeindikaator nditab siisteemis torget. X
f) Susteem nditab torget sdiduki elektroonilise liidese X
kaudu.
8. SAASTE
8.1. Miira
8.1.1. Miuravihendussiisteem Subjektiivne hindamine (vilja arvatud juhul, | a) Miiratasemed iiletavad nduetes lubatavaid tasemeid . X
+E) kui inspektori arvates voib miiratase olla piiri
peal — sel juhul voib mddta paigalseisva | b) Miravahendussiisteemi mingi osa on lahti tulnud, X
sdiduki PNONOIF tehtavat miira, kasutades miira- kahjustunud, valesti paigaldatud, puudub voi seda
tasememdddikut) on ilmselt muudetud, nii et see mdjub negatiivselt
miiratasemele.
Viga tdsine kiiljest dratuleku oht. X
8.2. Heitgaasid
8.2.1. Ottomootori tekitatav heide
8.2.1.1. Heitgaaside kontrolli sead- | Visuaalne kontroll a) Tootja paigaldatud heitekontrolliseadmed puuduvad, X
med neid on muudetud voi need on ilmselt vigased.
b) Heitkoguste mdotmist mojutavad lekked. X
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¢) Rikkeindikaator ei niita nduetekohast toimimist. X
8.2.1.2. Gaasiline heide — Soidukid kuni heitgaasiklassideni Euro 5 ja | a) Gaasilised heited iletavad tootja kindlaks méaratud X
®) Euro V ('): konkreetseid tasemeid.
lr(nfl)otmmf hfltga? stand .lusaatczln d?bﬂ kotgks- b) Vi juhul, kui see teave ei ole kittesaadav, stisinikmo- X
olas - nouetega - Vol - pardadiagnostika nooksiidi heited iiletavad:
seadme ndidu abil. Viljalasketorukatse on
heltgag.s'l'de mootmise tavaparane  VIis. i) soidukite puhul, mille heitgaase ei kontrollita spet-
Samavairsuse hindamise alusel ja vdttes . ; o L
. . ; siaalse heitekontrollisiisteemi abil,
arvesse asjakohaseid tiiiibikinnitusalaseid
digusakte, voivad liikmesriigid lubada 459 vSi
kasutada pardadiagnostikat vastavalt tootja ’
soovitustele ja muudele nduetele. _ 359
.SOISUkIde 1§t'es heitgaasiklassidest Euro 6 vastavalt nouetes ! kindlaks mairatud esmase
ja Euro VI (: registreerimise voi kasutuselevotu kuupievale;
mootmine heltgailswnjl.lusaaton E,lbll kops- i) sdidukite puhul, mille heitgaase kontrollitakse
kolas nduetega ' vdi pardadiagnostika . : o C
. ; spetsiaalse heitekontrollisiisteemi abil,
seadme ndidu abil vastavalt tootja
: - X 1
soovitustele ja muudele nduetele . — tiihikdigul 0,5 %
Mootmist ei teostata kahetaktilise mootori — korgendatud pobretel 0,3 %
korral.
. ~ . < vOi
Teise vdimalusena modtmine kaugmdot-
mlss.eadme abil ning selle tulgmuste 1-<1nn1- — tithikaigul 0,3 % ()
tamine standardsetel kontrollimeetoditel.
— korgendatud pooretel 0,2 %
vastavalt nouetes ! kindlaks mairatud esmase
registreerimise vdi kasutuselevotu kuupievale.
¢) Lambda véirtus ei jad vahemikku 1 £ 0,03 vdi ei ole X
kooskdlas tootja spetsifikatsiooniga.
d) Pardadiagnostika niit osutab olulisele rikkele. X
e) Kaugmddtmine niitab olulist nduetele mittevastavust. X
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8.2.2. Diiselmootori tekitatav heide
8.2.2.1. Heitgaaside kontrolli sead- | Visuaalne kontroll a) Tootja paigaldatud heitekontrolliseadmed puuduvad X
med voi need on ilmselgelt vigased.
b) Heitkoguste modtmist mojutavad lekked. X
¢) Rikkeindikaator ei niita nduetekohast toimimist. X
d) Ebapiisav kogus reagenti (kui see on vajalik). X
8.2.2.2. Suitsusus — Soidukid kuni heitgaasiklassideni Euro 5 ja | a) Soidukite puhul, mis on registreeritud voi esmakord-
Euro V (%): selt kasutusele voetud parast nouetes ! kindlaks
Seda nduet ei kohaldata enne médratud kuupdeva,
1. jaanuari 1980 registree- heitgaaside suitsusust mdddetakse vabakii-
ritud voi kasutusele voetud rendusel  (koormust ei  rakendata illetab suitsusus taset, mis on mirgitud sdidukile X

soidukite suhtes.

miinimumpdoretest kuni katkesti rakendu-
miseni), kdigukang on neutraalses asendis
ja sidur on lahutatud, v6i pardadiagnostika
seadme ndidu abil. Viljalasketorukatse on
heitgaaside modtmise tavapdrane  viis.
Samavairsuse hindamise alusel vdivad liik-
mesriigid lubada kasutada pardadiagnos-
tikat vastavalt tootja soovitustele ja
muudele nduetele.

Soidukid alates heitgaasiklassidest Euro 6
ja Euro VI (10):

heitgaaside suitsusust mdddetakse vabakii-
rendusel  (koormust ei  rakendata
miinimumpdoretest kuni katkesti rakendu-
miseni), kdigukang on neutraalses asendis
ja sidur on lahutatud, v6i pardadiagnostika
seadme ndidu abil vastavalt tootja
soovitustele ja muudele nduetele !

kinnitatud tootja andmesildil.
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Soiduki ettevalmistus b) Kui see teave ei ole kiittesaadav voi kui nduete ! alusel X
ei ole kontrollvdirtuste kasutamine lubatud, siis
1. Soidukit v&ib testida ilma ettevalmistuseta,
kuid ohutuse mottes tuleks kontrollida, kas — {ilelaadeta mootorite puhul 2,5 m -1
mootor on soe ja rahuldavas mehaanilises
seisukorras. — turbomootorite puhul 3,0 m 7!,
voi nduetes | mairatud véi pirast nduetes ! kindlaks
maédratud kuupdeva esmaselt registreeritud voi kasu-
tusele voetud sdidukite puhul
1,5 m™! (1)
vOi
0,7 m™! (12)
2. Eeltingimused: X

i) mootor peab olema tiiesti soe, niiteks
mootoridli temperatuur peab Olimdd-
tevarda torus sondiga mdddetuna
olema vihemalt 80 °C voi, kui see on
madalam, vastama normaalsele tootem-
peratuurile v6i peab infrapunase kiir-
guse alusel mdddetud mootorisilindrite
temperatuur olema eespool nimetatud
temperatuuriga vahemalt samavéidrne.
Kui seoses sodiduki koostega ei ole
selline  mddtmine  praktiline, vdib
mootori normaalse tootemperatuuri
médrata muul viisil, nditeks mootori
jahutusventilaatori tootamise pohjal;

—-
=
=

heitgaasisiisteemi  puhastatakse vahe-
malt kolme vabakiirendustsiikliga voi
samavairse meetodiga.
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Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Hinnang puudustele
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Testimise kord ¢) Kaugmddtmine nditab olulist nduetele mittevastavust. X

1. Mootor ja mis tahes turboiilelaadur peab
enne iga vabakiirendustsiiklit olema tiihi-
kidigul. Suure véimsusega diiselmootorite
puhul tihendab see vahemalt kiimnesekun-
dilist ootamist pérast gaasipedaali vabasta-
mist.

2. Iga vabakiirendustsiikli alustamiseks tuleb
gaasipedaal kiiresti ja sujuvalt (vihem kui
ithe sekundiga), kuid mitte dgedalt alla
vajutada, et saavutada maksimaalne sisse-
pritse pritsepumbast.

3. Iga vabakiirendustsiikli ajal jouab mootor
enne gaasipedaali vabastamist maksimaal-
selt lubatud pooreteni voi automaatiilekan-
dega soidukite puhul tootja mdiratud
pooreteni voi, kui need andmed ei ole
kittesaadavad, kahe kolmandikuni maksi-
maalselt lubatud pooretest. Seda saab kont-
rollida niiteks mootori poodrete arvu
jalgides vdi jattes piisavalt aega gaasipedaali
esimesest vajutamisest kuni selle vabasta-
miseni, mis My-, M3-, N»- ja Nj-kategoo-
riatesse kuuluvate sdidukite puhul peaks
olema vdhemalt kaks sekundit.

4. Soiduk loetakse iilevaatuse mittelibinuks
ainult siis, kui vihemalt viimase kolme
vabakiirendustsiikli aritmeetiline keskmine
tiletab piirnormi. Seda vdib arvutada, jdttes
korvale mis tahes modtmised, mis marki-
misvaarselt erinevad moddetud keskmisest,
voi kasutades mis tahes statistilist arvutus-
meetodit, mis vOtab arvesse modtmiste
hajuvust. Liikmesriigid voivad kehtestada
piirangu katsetsiiklite arvule.
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5. Mittevajaliku testimise valtimiseks voivad
liikmesriigid tunnistada iilevaatuse mitteld-
binuks need séidukid, mille mddtmistule-
mused parast vahem kui kolme vabakiiren-
dustsiikli  voi  puhastustsiikli  ldbimist
tiletavad ~ markimisvdarselt  piirnormi.
Samuti vdivad litkmesriigid mittevajaliku
testimise valtimiseks tunnistada tilevaatuse
labinuks need soidukid, mille modtmistule-
mused jddvad pirast vihem kui kolme
vabakiirendustsiikli vdi puhastustsiikli ldbi-
mist markimisvaarselt allapoole piirnormi.
Teise vOimalusena modtmine kaugmdot-
misseadme abil ning selle tulemuste kinni-
tamine standardsetel kontrollimeetoditel.
8.4. Muud keskkonnaga seotud punktid
8.4.1.  Vedelikulekked Mis tahes iilemdidrane vedelikuleke (muu kui vesi), mis X
voib kahjustada keskkonda vdi kujutada ohtu teistele liik-
lejatele.
Pidev tilkade teke, mis kujutab endast viga tdsist ohtu. X
9. TAIENDAVAD ULEVAATUSED REISIJATEVEOKS KASUTATAVATELE M,-, M3-KATEGOORIA SOIDUKITELE
9.1. Uksed
9.1.1.  Sisse- ja valjapaasud Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Defektne toimimine. X
b) Halvenenud seisund. X
Voib tekitada vigastusi. X
¢) Avariiolukordadeks ette nihtud juhtimisseade on X
defektne.
d) Uste kaugjuhtimisseadmed voi hoiatusseadised on X

defektsed.

Y10Tt'6¢C
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Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Hinnang puudustele
Vaheolu=| ouline | Ohilik
mne
9.1.2.  Avariivaljapaasud Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel (kui see | a) Defektne toimimine. X
on asjakohane)
b) Avariiviljapadsu tahistavad sildid on loetamatud. X
Avariiviljapadsu tahistavad sildid puuduvad. X
¢) Puudub klaasipurustushaamer. X
d) Juurdepdis on blokeeritud. X
9.2. Niiskuse ja jdite eemaldamise | Kontrollimine visuaalselt ja kaitamisel a) Ei toota digesti. X
siisteem (X) 2
Mg&jutab sdiduki ohutut kditamist. X
b) Mirgiste gaaside voi heitgaaside padsemine juhikabiini X
vOi sditjateruumi.
Oht sdidukis viibivate isikute tervisele. X
¢) Defektne jdite eemaldamise siisteem (kui see on X
kohustuslik).
9.3. Ventileerimis- ja kiittesiis- | Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Defektne toimimine. X
teem (X) 2
Oht sdidukis viibivate isikute tervisele. X
b) Miirgiste gaaside voi heitgaaside padsemine juhikabiini X
vOi soitjateruumi.
Oht sdidukis viibivate isikute tervisele. X
9.4. Istmed
9.4.1. Soitjakohad (sh reisisaatjate | Visuaalne kontroll Klappistmed (kui need on lubatud) ei toota automaatselt. X
istmed ja lapse turvasiistee-
mid, kui need on olemas) Need blokeerivad avariiviljapaasu. X

961/2T1 1
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Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Hinnang puudustele
Vaheolu=| opuline | ohlik
me
9.4.2. Juhiiste (lisanduded) Visuaalne kontroll a) Defektne erivarustus, niiteks pimestamisvastane vari. X
Vaatevili on ahenenud. X
b) Juhi kaitseseadised on ebakindlad. X
Voivad tekitada vigastusi. X
9.5. Sisevalgustus  ja liiniinfo | Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel Seade on defektne. X
seadmed (X) 2
Ei toimi iildse. X
9.6. Vahekdigud, seisukohad Visuaalne kontroll a) Ebakindel pérand. X
Mbojutab stabiilsust. X
b) Defektsed kisipuud vdi kiepidemed. X
Ebakindlad voi kasutuskolbmatud. X
9.7. Trepid ja astmed Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel (kui see | a) Halvenenud seisund. X
on asjakohane)
Kahjustatud seisund. X
Mgjutab stabiilsust. X
b) Sissetdbmmatavad astmed ei toimi igesti. X
9.8. Reisijatega suhtlemise | Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel Siisteem on defektne. X
siisteem (X) 2
Ei toimi uldse. X
9.9. Kirjalik teave (X) 2 Visuaalne kontroll a) Teave puudub, on véir vdi loetamatu. X
Eksitav teave. X

Y10Tt'6¢C
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Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Hinnang puudustele
Vaheolu=| ouline | Ohilik
mne
9.10.  Laste vedu kisitlevad nduded (X) 2
9.10.1. Uksed Visuaalne kontroll Uksed ei ole kaitstud kooskdlas asjaomast transpordiliiki X
kisitlevate nduetega !
9.10.2. Signaal- ja eriseadmed Visuaalne kontroll Signaal- voi eriseadmed puuduvad. X
9.11.  Piiratud likumisvéimega isikute vedu kisitlevad nouded (X) 2
9.11.1. Uksed, rambid ja tdstukid Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel a) Defektne toimimine. X
Mgjutab ohutut kditamist. X
b) Halvenenud seisund. X
Mgjutab stabiilsust, voib tekitada vigastusi. X
¢) Defektne juhtseadis (defektsed juhtseadised). X
M&jutab ohutut kditamist. X
d) Defektne hoiatusseadis (defektsed hoiatusseadised). X
Ei toimi iildse. X
9.11.2. Ratastooli kinnitamise | Kontrollimine visuaalselt ja kditamisel (kui see | a) Defektne toimimine. X
stisteem on asjakohane)
Mbdjutab ohutut kaitamist. X
b) Halvenenud seisund. X
Mgjutab stabiilsust, voib tekitada vigastusi. X
¢) Defektne juhtseadis (defektsed juhtseadised). X
Mgjutab ohutut kditamist. X

861//T1 1
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Aspekt Meetod Tehnoiilevaatuse mitteldbimise pdhjused Hinnang puudustele
Vaheolu=| opuline | ohlik
me
9.11.3. Signaal- ja eriseadmed Visuaalne kontroll Signaal- voi eriseadmed puuduvad. X

pdrast 1. juulit 2008. ) )
('?) Soidukid, mille tiiiibikinnitus on saadud vastavalt mddruse (EU) nr 715/2007 1 lisa tabelile 2 (Euro 6) ja méirusele (EU) nr 595/2009 (Euro VI).

MARKUSED

! Néuded” sitestatakse tisiibikinnitusega sdidukile tiriibikinnituse andmise, sdiduki esmase registreerimise voi esmase kasutuselevdtu kuupéeval, samuti jarelpaigalduskohustustega voi sdiduki registreerinud
riigi digusaktidega. Ulevaatuse mitteldbimise pdhjused on kohaldatavad iiksnes juhul, kui nduetele vastavust on kontrollitud.

2 (X) tahistab aspekte, mis on seotud sdiduki seisundi ja selle sobivusega liikluses kasutamiseks, kuid mida ei peeta tehnoiilevaatusel peamisteks.

3 Ohtlik muudatus tihendab sellist muutmist, mis kahjustab sdiduki liiklusohutust voi avaldab ebaproportsionaalset mdju keskkonnale.

E Selle aspekti kontrollimiseks on vaja seadmeid.

Y10Tt'6¢C
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I. Veose kinnitamise pohimétted

1. Veose kinnitus peab taluma jargmisi joudusid, mis tulenevad sdiduki kiirendamistest/aeglustamistest:

sdidusuunas: 0,8-kordne veose kaal ja
kiilgsuunas: 0,5-kordne veose kaal ja

sodidusuunale vastassuunas: 0,5-kordne veose kaal

ning {ildiselt valtima veose kaldumist voi imberminekut.

2. Veose jaotusel vietakse arvesse maksimaalseid lubatud teljekoormusi ning vajalikke minimaalseid teljekoormusi sdiduki
registrimassi piirides kooskdlas sdidukite massi ja modtmeid kisitlevate digusnormidega.

3. Veose kinnitamisel vdetakse arvesse teatavate sdidukiosade, nditeks kaubaruumi esi- ja kilgpaneelide, tagaluukide,
vertikaaltugede voi sidumisvahendite kinnituskohtade tugevuse kohta kehtivaid ndudeid, kui konealuseid sdidukiosi
kasutatakse veose kinnitamiseks.

4. Veose kinnitamiseks voib kasutada ithte vdi mitut jirgmist kinnitusmeetodit voi nende kombinatsiooni:

lukustamine,
tokestamine (kohalik/iildine),
otsene side,

pealtsidumine.

5. Kohaldatavad standardid:

Standard Kasitlusala
— EN 12195-1 Sidemetugevuste arvutamine
— EN 12640 Sidumisvahendite kinnituskohad
— EN 12642 Soiduki kere tugevus
— EN 12195-2 Stinteetilistest kiududest valmistatud vorksidemed
— EN 12195-3 Kettside
— EN 12195-4 Terastross-side

— ISO 1161, ISO 1496

ISO konteiner

— EN 283 Vahetatavad furgoonid
— EN 12641 Presentkatted
— EUMOS 40511 Vertikaaltoed

— EUMOS 40509

Transpordipakendid
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II. Veose kinnituse kontrollimine
1. Puuduste liigitamine

Puudused liigitatakse ithte jargmistest puudusterithmadest:

— viheoluline puudus: viheolulise puudusega on tegemist siis, kui veos on nduetekohaselt kinnitatud, kuid asjako-
hane oleks ohutusteave;

— oluline puudus: olulise puudusega on tegemist siis, kui veos ei ole piisavalt kinnitatud ja vdimalik on veose voi
selle osade oluline litkumine v6i iimberminek;

— ohtlik puudus: ohtliku puudusega on tegemist siis, kui tulenevalt veose voi selle osade kadumise ohust vdi veosest
tulenevast otsesest ohust voi vahetust ohust inimestele esineb otsene oht liiklusohutusele.

Mitme puuduse korral liigitatakse vedu koige raskemale puudusele vastavasse rithma. Kui mitme puuduse korral
eeldatakse, et konealuste puuduste kombinatsioon puuduste mdju vastastikku suurendab, liigitatakse vedu raskus-
astmelt jargmisse puudusterithma.

2. Kontrollimeetodid

Kontrollimeetodiks on visuaalne hindamine, mille kiigus kontrollitakse veose kinnitamiseks vajalike asjakohaste meet-
mete nduetekohast kasutamist, ja/vdi vajaduse korral tdmbejoudude modtmine, veose kinnitamise tdhususe arvutamine
ja tunnistuste kontrollimine.

3. Puuduste hindamine
Tabelis 1 on esitatud eeskirjad, mida voib kohaldada veose kinnitamise kontrollimisel, et teha kindlaks, kas veotin-

gimused on aktsepteeritavad.

Puuduste liigitus madratakse kindlaks iga tiksikjuhtumi puhul eraldi kédesoleva peatiiki punktis 1 satestatud klassifikat-
siooni alusel.

Tabelis 1 esitatud vddrtused on soovituslikud ja neid tuleks kisitada teatava puuduse liigitamise juhisena, vdttes arvesse
konkreetseid asjaolusid, eelkdige soltuvalt veose iseloomust ja inspektori valikust.

Noukogu direktiivi 95/50/EU (1) kohaldamisalasse kuuluva veo puhul vdidakse kohaldada spetsiifilisemaid ndudeid.

Tabel 1
Aspekt Puudus Hinnang puudusele
vabeoli= | otuline | Ohtlik
me

A Transpordipakend ei voimalda veost nduetekohaselt kinnitada Otsustab inspektor

B Uks vai mitu laadungiiiksust ei ole nduetekohases asendis Otsustab inspektor

C Soiduk ei ole laaditud veose jaoks sobiv (muu kui punktis 10 loet- | Otsustab inspektor
letud puudus)

D Soiduki pealisehituse ilmsed defektid (muu kui punktis 10 loetletud | Otsustab inspektor
puudus)

10 Soiduki sobivus

Noukogu 6. oktoobri 1995. aasta direktiiv 95/50/EU ohtlike kaupade autoveo kontrollimise iihtse korra kohta (EUT L 249,
17.10.1995, Ik 35).

—
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Aspekt Puudus Hinnang puudusele
vaheoli= | otline | Ohtlik
mne

10.1 Esisein (kui kasutatakse veose kinnitamiseks)

10.1.1 Rooste voi deformatsiooni tdttu kahjustada saanud detailid X
Pragunenud detail, mis seab ohtu veoseruumi terviklikkuse

10.1.2 Ebapiisav tugevus (tunnistus voi mdrgis, kui see on olemas) X
Veetava veose jaoks ebapiisav korgus

10.2. Kiilgseinad (kui kasutatakse veose kinnitamiseks)

10.2.1. Rooste voi deformatsiooni tdttu kahjustada saanud detailid, hingede X
voi lukkude seisukord ei ole nouetekohane
Pragunenud osa; hinged voi lukud puuduvad vdi ei to6ta

10.2.2. Tugi ei ole piisavalt tugev (tunnistus vdi margis, kui on olemas) X
Veetava veose jaoks ebapiisav korgus

10.2.3. Puidust kiilgpaneelide seisukord ei ole nduetekohane X
Pragunenud detail

10.3. Tagasein (kui kasutatakse veose kinnitamiseks)

10.3.1. Rooste voi deformatsiooni tottu kahjustada saanud detailid, hingede X
voi lukkude seisukord ei ole nduetekohane
Pragunenud osa; hinged vdi lukud puuduvad voi ei toota

10.3.2. Ebapiisav tugevus (tunnistus voi mdrgis, kui see on olemas) X
Veetava veose jaoks ebapiisav korgus

10.4. Vertikaaltoed (kui kasutatakse veose kinnitamiseks)

10.4.1. Rooste voi deformatsiooni tdttu kahjustada saanud detailid voi need X
ei ole nduetekohaselt sdidukile kinnitatud
Pragunenud osa; kinnitus sdiduki kiilge ei ole stabiilne

10.4.2. Tugevus voi konstruktsioon ei ole nduetekohane X
Veetava veose jaoks ebapiisav korgus

10.5. Sidumisvahendite kinnituskohad (kui kasutatakse veose kinnitamiseks)

10.5.1. Seisukord voi konstruktsioon ei ole nduetekohane X

Ei pea vastu sidemele mojuvale ettendhtud joule
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Aspekt Puudus Hinnang puudusele
vaheoli= | otline | Ohtlik
mne

10.5.2. Arv ei ole piisav X
Arv ei ole piisav, et pidada vastu sidemele mojuvale ettendhtud joule

10.6. Noutavad erikonstruktsioonid (kui kasutatakse veose kinnitamiseks)

10.6.1. Seisukord ei ole nduetekohane, on kahjustatud X
Pragunenud osa; ei pea kinnitusjdule vastu

10.6.2. Ei sobi asjaomase veose vedamiseks X
Puuduvad

10.7. Pohi (kui kasutatakse veose kinnitamiseks)

10.7.1. Seisukord ei ole nduetekohane, on kahjustatud X
Pragunenud osa; ei pea veosele vastu

10.7.2. Ebapiisav kandevoime X
Ei pea veosele vastu

20 Kinnitusmeetodid

20.1. Lukustamine, tdkestamine ja otsene kinnitus

20.1.1 Veose otsene kinnitamine (tdkestamine)

20.1.1.1 Edasisuunaline kaugus esiseinani liiga suur, kui seina kasutatakse X
veose otseseks kinnitamiseks
Ule 15 cm ja esineb seina ldbistamise oht

20.1.1.2. Kiilgsuunaline kaugus kiilgseinani liiga suur, kui seina kasutatakse X
veose otseseks kinnitamiseks
Ule 15 cm ja esineb seina ldbistamise oht

20.1.1.3. Tagasisuunaline kaugus tagaseinani liiga suur, kui seina kasutatakse X
veose otseseks kinnitamiseks
Ule 15 cm ja esineb seina ldbistamise oht

20.1.2. Kinnitusvahendid (nt tokked, talad, latid ja kiilud ees, kiilgedel ja taga)

20.1.2.1. Ei ole sdiduki kiilge nduetekohaselt kinnitatud X
Ebapiisav kinnitus X

Ei pea kinnitusjoule vastu, on lahti
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Aspekt Puudus Hinnang puudusele
vaheoli= | otline | Ohtlik
ine
20.1.2.2. Kinnitus ei ole nduetekohane X
Ebapiisav kinnitus X
Taiesti mojutu X
20.1.2.3. Kinnitusvahendid ei ole piisavalt sobivad X
Kinnitusvahendid on tiiesti ebasobivad X
20.1.2.4. Pakendite kinnitamiseks valitud meetod ei ole optimaalne X
Valitud meetod on tdiesti sobimatu X
20.1.3 Otsene kinnitamine vorkude ja katetega
20.1.3.1. Vorkude ja katete seisukord (margis puudub | on kahjustatud, kuid | X

muidu heas seisukorras)
Veose kinnitusvahendid on kahjustatud X

Veose kinnitusvahendid on olulise]l méidral kahjustatud ja ei ole X
enam kasutuskolblikud

20.1.3.2. Vorgud ja katted ei ole piisavalt tugevad X
Suudavad vastu seista ndutavale kinnitusjoule vihem kui 2/3 ulatu- X
ses

20.1.3.3. Vorgud ja katted ei ole piisavalt kinnitatud X
Kinnitused suudavad vastu seista ndutavale kinnitusjdule vahem kui X

2/3 ulatuses

20.1.3.4. Vorgud ja katted ei ole piisavalt sobivad veose kinnitamiseks X

Téiesti sobimatud X
20.1.4. Laadungitiksuste voi tithiruumide eraldamine ja polsterdus
20.1.4.1. Eralduse ja polsterduse sobivus X

Eraldus- voi tithiruum on liiga suur X
20.1.5. Otsene kinnitus (horisontaal-, p&iki-, diagonaal-, silmus- ja elastne kinnitus)
20.1.5.1. Noutav kinnitusjdud ei ole piisav X

On alla 2/3 ndutavast joust X
20.2. Hoordlukk

20.2.1. Noutava kinnitusjou jargimine
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Aspekt Puudus Hinnang puudusele
vaheoli= | otline | Ohtlik
me

20.2.1.1. Noutav kinnitusjdud ei ole piisav X

On alla 2/3 noutavast joust X
20.3. Veose kinnitusvahendid
20.3.1 Veose kinnitusvahendite sobivus X

Tiiesti ebasobivad X
20.3.2. Mirgis (nt partii/katsehaagis) puudub | on kahjustatud, kuid vahend | x

on heas seisukorras

Mirgis (nt partii/katsehaagis) puudub | on kahjustatud, kuid vahendi X

seisukord on maérgatavalt halvenenud
20.3.3. Veose kinnitusvahendid on kahjustatud X

Veose kinnitusvahendid on olulisel méiral kahjustatud ega ole enam X

kasutuskdlblikud
20.3.4. Vintse on valesti kasutatud X

Vintsid on defektsed X
20.3.5. Veos on valesti kinnitatud (nt puudub servakaitse) X

Veose kinnitusvahendid on defektsed (nt sdlmed) X
20.3.6. Veose kinnitusvahendid ei ole nduetekohaselt kinnitatud X

On alla 2/3 néutavast joust X
20.4. Lisavarustus (nt hodrdematid, servakaitsed, servajalased)
20.4.1. Kasutatud on ebastabiilseid vahendeid X

Kasutatud on valesid voi defektseid vahendeid X

Kasutatud vahendid on tdiesti sobimatud X
20.5. Puistematerjali, kerge ja lahtise materjali vedu
20.5.1. Puistematerjal lendub veo kiigus teele, voib hiirida liiklust X

Ohustab liiklust X
20.5.2. Puistematerjal ei ole nduetekohaselt kinnitatud X

Veose kadu, mis ohustab liiklust X
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Aspekt Puudus Hinnang puudusele
vaheoli= | otline | Ohtlik
mne
20.5.3. Katte puudumine kergete kaupade puhul X
Veose kadu, mis ohustab liiklust

20.6. Umarpuidu vedu

20.6.1. Veetav materjal on osaliselt lahtine (palgid)

20.6.2. Laadungiitksuse kinnitamisjoud ei ole piisav X

On alla 2/3 ndutavast joust

30

Veos on tiielikult kinnitamata
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IV LISA
(esikllg)
UKSIKASJALIKUMA LIIKLEVATE SOIDUKITE TEHNOKONTROLLI ARUANDE NAIDIS KOOS KONTROLL-LEHEGA

1. Liiklevate s&idukite tehnoKONtrolli KONt ... . e e e
2 T ¥ - =
L T (=11 - ==
4. SOIduKi HigitUNNUS Ja registreerimiS UM .ottt ettt e e e e e e
5. Valmistajatehase tahis (VIN-KOOQ) ... .. .o e e e e e e
6.  Soidukikategooria

a) No@ (3,5-12 t) m]

b) N3@ (lile 12 t) m]

c) 05@ (3,5-10 1) m]

d) 0,@ (iile 10 t) m]

e) M@ (> 9 istet®): kuni 5 t) m]

f) Ms®@ (> 9 istet®) {le 5 t) m]

g) T5 ]

h) Muu séidukikategooria: ]

(tApsustada)

7. Labisdiduméddiku nait kontrolli ajal
8.  Vedu teostav ettevétja

a)

b)

Juhi nimi

LN T = T =T [ =TT
Uhenduse tegevusloa number(©) (maarused (EU) nr 1072/2009 ja (EU) nr 1073/2009) .......vovvreirinrieireariiiianenss
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10.  Kontroll-leht

Kontrollitud @ Mittel&binud(©)
0) identifitseerimine( a m]
1) pidurisiisteem(® a m|
2) rooliseade(® a m]
3) nahtavus( m| m]
4) valgustusseadmed ja elektrisiisteemi osad( m] m]
5) teljed, veljed, rehvid, vedrustus® m] m]
6) Sassii ja selle kinnitused(® m| m|
7) muud seadmed, sh sdidumeerik ja kiiruspiirik® a m]
8) saaste, sh heide ning kiituse- ja/véi &lilekked() m| m|
9) taiendavad (levaatused My- ja Ms-kategooria s&idukitele® m| m|
10)  veose kinnitamine(® m] m]
11.  Ulevaatuse tulemused
Labinud 0
Mittel&binud [}
Ohtlike puudustega soiduki kasutamise keeld véi piirang O
T2, MUU/MAIKUSEA ..t ettt e ettt e et e e
13. Ametiasutus/ametnik voi inspektor, kes tegi Ulevaatuse
AllKiri
Pédev asutus/ametnik voi inspektor Juht
Méarkused

(a)  Direktiivi 2014/47/EL artikli 2 kohane sdidukikategooria.
(b) Istmete arv, sh juhiiste (registreerimistunnistuse punkt S.1).
(¢)  Kui on olemas.

(d) ,Kontrollitud” tahendab, et asjaomases rihmas on kontrollitud véhemalt Uhte direktiivi 2014/47/EL 11 vai lll lisas loetletud kontrollitavat aspekti ning et leiti
vaheolulisi puudusi v8i puudusi ei leitud.

(e)  Oluliste v3i ohtlike puudustega punktid margitakse tagakdiljel.
) Kontrollimeetodid ja hinnang puudustele vastavalt direktiivi 2014/47/EL 1l véi Il lisale.
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(tagakulg)
0. SOIDUKI 1.1.17. Koormuse regulaator 2.2. Rooliratas, roolisammas ja |4.4.2.  Lulitamine
IDENTIFITSEERIMINE juhtraud
. L 1.1.18. Kulumise kompensaatorid | 55 1 Rogiratta seisund 4.4.3.  Vastavus nSuetele
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V LISA

KOMISJONI TEAVITAMISEKS KASUTATAV STANDARDVORM

Standardvorm koostatakse elektrooniliselt toodeldaval kujul ning see edastatakse elektrooniliselt, kasutades standardset
kontoritarkvara.

Iga litkmesriik esitab
— tiihe tihtse koondtabeli ning

— iiksikasjalikuma kontrolli kdigus kontrollitud sdidukite iga registreerimisriigi kohta eraldi iiksikasjaliku tabeli, mis
sisaldab iga soidukikategooria kohta teavet kontrollitud ja tuvastatud puuduste kohta.



Soiduki kategooria:

Koondtabel

koikide (esmaste ja iiksikasjalikumate) kontrollide kohta

Aruandev liikmesriik: nt Belgia Aruandeperiood aasta [X] kuni aasta [X + 1]

Muud kategooriad

N, N; M, M; 03 0, T (vabatahtlik) Kokku

Kontrol- hf)liﬁzlg- Kontrol- | Mitteld- [ Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteli-

litud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud

Registreerimisriik .. sdidu- - . <. . .. - . . ~. - ~ .. .. ~. <. ~
8 sOidu- Kite soidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | soidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | soidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu-
kite arv arv () kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv
Belgia
Bulgaaria

Tsehhi Vabariik

Taani

Saksamaa

Eesti

lirimaa

Kreeka

Hispaania

Prantsusmaa

Horvaatia

Itaalia

Kiipros

1l 1

[ ]

efejea] npi] edooing

Y10Tt'6¢C



Soiduki kategooria:

Registreerimisriik

N,

M,

Muud kategooriad
(vabatahtlik)

Kokku

Kontrol-
litud
soidu-
kite arv

Mittela-

binud

soidu-
kite

arv (")

Kontrol-

kite arv

Mittela-

kite arv

Kontrol- | Mittela-
litud binud
sdidu- | soidu-

kite arv | kite arv

Kontrol- | Mitteli-

litud binud

sdidu- | soidu-

kite arv | kite arv

Lati

Leedu

Luksemburg

Ungari

Malta

Madalmaad

Austria

Poola

Portugal

Rumeenia

Sloveenia

Slovakkia

Soome

Rootsi

Uhendkuningriik

Albaania

Andorra

Y10Tt'6¢C

[ ]

efejea] npi] edooing

c17/iT1 1



Soiduki kategooria:

Registreerimisriik

0,

Muud kategooriad

(vabatahtlik)

Kokku

Kontrol- | Mittel4-

litud binud
soidu- | soidu-
kite arv | kite arv

Kontrol-

litud
soidu-
kite arv

Mittela-

binud
soidu-

kite arv

Kontrol-

litud
soidu-
kite arv

Mitteld-

binud
soidu-

kite arv

Armeenia

AserbaidZaan

Valgevene

Bosnia ja Hertsegoviina

Gruusia

Kasahstan

Liechtenstein

Monaco

Montenegro

Norra

Moldova Vabariik

Venemaa Foderatsioon

San Marino

Serbia

Sveits

Tadzikistan

Tiirgi

Y1T/LTT 1

[ ]

efejea] npi] edooing

Y10Tt'6¢C



Muud kategooriad

Soiduki kategooria: N, N3 M, M; (O} 0O, T5 (vabatahtlik) Kokku
Kontrol- I\glitr:zlg— Kontrol- | Mitteld- [ Kontrol- | Mitteli- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld-
Registrecrimisriik litud SSidu- litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud
8 soidu- ki sdidu- | soidu- | sdidu- | sdidu- | soidu- | sdidu- | sdidu- | soidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu-
. ite . ’ . . . . A . . . . . . . . .
kite arv arv () kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv
Tiirkmenistan
Ukraina
Usbekistan
endine Jugoslaavia

Makedoonia vabariik

Muud kolmandad riigid

(tipsustada)

(") Oluliste voi ohtlike puudustega mitteldbinud sdidukid IV lisa kohaselt.

Y10Tt'6¢C

[ ]

efejea] npi] edooing

s1z/iT1 1



Aruandev liikmesriik:
Aruandva litkmesriigi nimi:
Registreerimisriik:

Soiduki registreerimisriigi nimi:

nt Belgia

nt Bulgaaria

Uksikasjalikumate kontrollide tulemused

AJAVAHEMIK: alates

01/aasta [X]

kuni

12/aasta [x+1]

Muud kategooriad
N, N, M, M, 0, 0, T5 vabatabill Kokku

Kontrol- I\ﬁlitriilg_ Kontrol- | Mitteld- [ Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld-
Soiduki kategooria: litud o litud | binud | litud | binud | litud | binud | litud | binud | litud | binud | litud | binud | litud | binud | litud | binud

.. soidu- .. .. ~. ~. .. .. - - ~ . - - . - - .
soidu- Kite sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | soidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu-
kite arv arv () kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv

0 0

Puuduste iiksikasjad

Kontrol- | Mittelid- | Kontrol- [ Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteli- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mittel4-
litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud

0) identifitseerimine

1) pidurisiisteem

2) rooliseade

3) ndhtavus

4) valgustusseadmed ja
elektrisiisteem

5) teljed, veljed, rehvid,
vedrustus

91¢/LT1 1

[ ]

efejea] npi] edooing

Y10Tt'6¢C



Muud kategooriad

N, N, M, M, 0, 0, T5 vabatabihl Kokku
Kontrol- I\glit;il;_ Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- [ Mitteld-
Soiduki kategooria: litud o litud | binud | litud | binud | litud | binud | litud | binud | litud | binud | litud | binud | litud | binud | litud | binud
~ soidu- .. - . . ~. . ~. - ~ . - .. .. ~. .. ..
sOidu- Kite sdidu- | soidu- | soidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | soidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu-
kite arv arv () kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv
0 0
Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol-| Mitteld- | Kontrol- | Mittel4- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol-| Mittela-
litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud

6) Sassii ja selle kinnitused

7) muu varustus (seal-
hulgas sdidumeerik ja
kiiruspiirikud)

o0
=

saaste (sealhulgas heited
ning kiituse- ja/voi
dlilekked)

tiiendavad iilevaatused
M,- ja M;-kategooria
soidukitele

=

10) veose kinnitamine

Puuduste iiksikasjad (lisaks)

1.1.1

1.1.2

Y10Tt'6¢C

[ ]

efejea] npi] edooing

1Lt 1



Muud kategooriad

N, N, M, M, 0, 0, T5 (vabatalalih Kokku
Kontrol- I\ﬁligilg_ Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mittel4- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mittel4-
Soiduki kategooria: litud . litud | binud | litud | binud | litud | binud | litud | binud | litud | binud | litud | binud | litud | binud | litud | binud
. soidu- . .. ~. . . .. . .. ~ . - . - - .. ..
soidu- Kite soidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu- | sdidu-
kite arv arv () kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv [ kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv | kite arv
0 0
Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol-| Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol- | Mitteld- | Kontrol-| Mittela-
litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud litud binud
3.1
3.2
20.6.2
30

Mitteldbimiste koguarv

(") Oluliste voi ohtlike puudustega mitteldbinud sdidukid IV lisa kohaselt.

81¢/LT1 1

[ ]
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