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(Muud kui seadusandlikud aktid)

DIREKTIIVID

KOMISJONI DIREKTIIV 2010/22/EL,
15. mirts 2010,

millega muudetakse tehnika arenguga kohandamise eesmiirgil ndukogu direktiive 80/720/EMU,
86/298/EMU, 86/415EMU ja 87/402[EMU ning Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiive
2000/25/EU ja 2003/37/EU seoses pollu- vdi metsamajanduslike traktorite tiiiibikinnitusega

(EMPs kohaldatav tekst)

EUROOPA KOMISJON,
vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse ndukogu 24. juuni 1980. aasta direktiivi
80/720/EMU pollu- ja metsamajanduslike ratastraktorite juhti-
misruumi, ligipddsu juhtimiskohale ning uksi ja aknaid kasitle-
vate liikkmesriikide digusaktide whtlustamise kohta, () eriti selle
artiklit 3,

vottes arvesse ndukogu 26. mai 1986. aasta direktiivi
86/298/EMU kitsaroopmeliste pollu- ja metsamajanduslike
ratastraktorite  tagaossa  paigaldatavate = timbermineku
kaitsekonstruktsioonide kohta, () eriti selle artiklit 12,

vottes arvesse ndukogu 24. juuli 1986. aasta direktiivi
86/415/EMU pollu- vdi metsamajanduslike ratastraktorite juht-
seadiste paigaldamise, asukoha, kisitsemise ja tdhistamise
kohta, (%) eriti selle artiklit 4,

vottes arvesse ndukogu 25. juuni 1987. aasta direktiivi
87/402/EMU kitsaroopmeliste pollu- ja metsamajanduslike
ratastraktorite juhiistme ette kinnitatud timbermineku kaitse-
konstruktsioonide kohta, (¥ eriti selle artiklit 11,
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vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 22. mai 2000.
aasta direktiivi 2000/25/EU pdllumajandus- ja metsatraktorite
mootoritest paisatavate gaasiliste ja tahkete osakeste heitmete
vastu vdetavate meetmete kohta, millega muudetakse ndukogu
direktiivi 74/150/EMU, (%) eriti selle artiklit 7,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 26. mai 2003.
aasta direktiivi 2003/37/EU pollu- vdi metsamajanduslike trak-
torite, nende haagiste ja pukseeritavate vahetatavate masinate, ja
nende masinate jaoks mdeldud siisteemide, nende osade ja
eraldi seadmestike tiitibikinnituse andmise kohta ja direktiivi
74/150/EMU kehtetuks tunnistamise kohta, (¢) eriti selle artikli
19 Idike 1 punkte a ja b,

ning arvestades jargmist:

(1) Direktiivis 80/720/EMU on asjakohane selgitada, millised
aknad voivad olla médratud varuviljapdasuks.

(2)  Direktiivis 86/415/EMU oleks traktorite ohutuse paran-
damise eesmargil sobiv kindlaks maarata ohutusnouded
jouvdtuitksuse vilimistele juhtseadistele.

(3)  Direktiivis 86/415/EMU tuleks lubada ikoonide kasuta-
mist juhtseadiste tahistena vastavalt ISO standarditele
3767-1:1996 ja ISO 3767-2:1996, et kohandada ithen-
duse standardeid nende standarditega, mida rakendatakse
pollu- ja metsamajanduslike ratastraktorite juhtimissead-
mestiku puhul kogu maailmas.

(®) EUT L 173, 12.7.2000, 1k 1.

() ELT L 171, 9.7.2003, Ik 1.
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(4)  Direktiivis 2000/25/EU tuleks tipsustada teatavaid tdien-
davaid andmeid, et tagada kooskdla komisjoni direktii-
viga 2005/13/EU (') kehtestatud uute etappide (IIIA, 1B
ja 1V) piirvaartustega.

(5)  Direktiivis 2003/37/EU tuleks selguse mdttes tipsemalt
sonastada moningaid teabedokumentide punkte.

(6)  Direktiivides 2003/37[EU, 86/298/EMU ja 87/402/EMU
tuleks seoses asjaoluga, et OECD ndukogu otsust
C(2005) 1 muudeti viimati 2008. aasta oktoobri otsusega
C(2008) 128, ajakohastada viiteid OECD katsejuhistele.
Oiguskindluse tagamiseks tuleks direktiividesse lisada
selliste OECD dokumentide asjakohane tekst.

(7)  Direktiive 80/720/EMU, 86/298/EMU, 86/415/EMU,
87/402/EMU, 2000/25[EU ja 2003/37/EU tuleks vasta-
valt muuta.

(8) Kéesoleva direktiiviga ette ndhtud meetmed on kooskdlas
direktiivi 2003/37/EU artikli 20 16ike 1 alusel loodud
komitee arvamusega,

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA DIREKTIIVI:

Artikkel 1
Direktiivi 80/720/EMU muutmine

Direktiivi 80/720/EMU muudetakse vastavalt kdesoleva direktiivi
[ lisale.

Artikkel 2
Direktiivi 86/298/EMU muutmine

Direktiivi 86/298/EMU muudetakse vastavalt kdesoleva direktiivi
1I lisale.

Artikkel 3
Direktiivi 86/415/EMU muutmine

Direktiivi 86/415/EMU muudetakse vastavalt kiesoleva direktiivi
I lisale.

() ELT L 55, 1.3.2005, Ik 35.

Artikkel 4
Direktiivi 87/402/EMU muutmine

Direktiivi 87/402/EMU muudetakse vastavalt kdesoleva direktiivi
IV lisale.

Artikkel 5
Direktiivi 2000/25/EU muutmine

Direktiivi 2000/25/EU muudetakse vastavalt kiesoleva direktiivi
V lisale.

Artikkel 6
Direktiivi 2003/37/EU muutmine
Direktiivi 2003/37/EU muudetakse jirgmiselt:

1) ingliskeelses versioonis asendatakse artikli 12 1dikes 4 sdnad
ytest bulletin” sdnadega ,test report”

[kehtib ainult ingliskeelse teksti kohta];

2) Ija I lisa muudetakse vastavalt kdesoleva direktiivi VI lisale.

Artikkel 7
Direktiivi iilevdtmine
1. Liikmesriigid votavad vastu kdesoleva direktiivi tditmiseks
vajalikud Gigus- ja haldusnormid ning avaldavad need hiljemalt

30. aprilliks 2011. Nad edastavad kdnealuste digus- ja haldus-
normide teksti viivitamata komisjonile.

Nad kohaldavad neid digusnorme alates 1. maist 2011, vilja
arvatud artiklit 5, mida nad kohaldavad alates kiesoleva direk-
tiivi joustumisest.

Kui liikmesriigid votavad need digusnormid vastu, lisavad nad
nendesse voi nende digusnormide ametliku avaldamise korral
nende juurde viite kdesolevale direktiivile. Sellise viitamise viisi
ndevad ette litkmesriigid.

2. Liikmesriigid edastavad komisjonile kdesoleva direktiiviga
reguleeritavas valdkonnas nende vastu voetud pohiliste siseriik-
like digusnormide teksti.
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Artikkel 8
Joustumine

Kaesolev direktiiv joustub kahekiimnendal pieval parast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Artikkel 9
Adressaadid

Kiesolev direktiiv on adresseeritud liikmesriikidele.

Briissel, 15. marts 2010

Komisjoni nimel
president
José Manuel BARROSO

I LISA

Direktiivi 80/720/EMU muutmine

Direktiivi 80/720/EMU I lisa muudetakse jérgmiselt:
1. punkt II1.4 jdetakse vilja;
2. punkti IIL5 lisatakse jargmine 16ik:

,Varuviljapadsuks voib médrata mis tahes piisava suurusega aknad, kui need on valmistatud purustatavast klaasist ja
neid saab purustada selleks otstarbeks ette nahtud kabiinis asuva to6vahendiga. Noukogu direktiivi 89/173/EMU (¥)
Il B lisa 3., 4., 5., 6. ja 7. liites nimetatud klaasi ei peeta kdesoleva direktiivi kohaldamisel purustatavaks klaasiks.

) EUT L 67, 10.3.1989, Ik 1.



L 91/4

Euroopa Liidu Teataja

10.4.2010

II LISA

Direktiivi 86/298/EMU muutmine

Direktiivi 86/298/EMU muudetakse jirgmiselt.

1. I lisa punkt 1 asendatakse jirgmisega:

,1.Kohaldatakse OECD 2008. aasta oktoobri otsuse C(2008) 128 7. katsejuhise (*) punkti 1 (vdlja arvatud punkt 1.1
(,Pollu- ja metsamajanduslikud traktorid”)) madratlusi ja ndudeid jirgmises sdnastuses:

Sl
1.1.

1.2

1.3.

1.4.

1.5.

1.5.2.
1.5.2.1.

1.5.2.2.

Maisted
[ei kohaldata]

Umbermineku kaitsekonstruktsioon

Umbermineku kaitsekonstruktsioon (turvakabiin v&i -raam) (edaspidi ,kaitsekonstruktsioon”) on traktorile
paigaldatud tarind, mille esmane eesmirk on traktori tavakasutamisel viltida voi vahendada juhile timber-
minekust tingitud ohte.

Umbermineku kaitsekonstruktsioon tagab piisavalt suure liikumisruumi, et kaitsta juhti, kes asub tarin-
diga piiratud ruumis vdi ruumis, mis on piiratud sirgldikudega tarindi vilisservadest traktori mis tahes
osani, mis vdib maapinnaga kokku puutuda ning mis suudab traktorit imbermineku korral sellises
asendis toetada.

Rattariobe
Ettevalmistav moiste: ratta kesktasand

Ratta kesktasand on vordsel kaugusel kahest tasandist, kus asuvad rattavelje valispinna vilisservad.

Rattaro0pme moiste

Rattatelge labiv vertikaaltasapind 16ikub selle kesktasandiga piki sirgjoont, mis puutub teatavas punktis
kokku toetuspinnaga. Kui A ja B on sel viisil méddratud punktid traktori iihel teljel olevatel ratastel, on
roopmelaius punktide A ja B vaheline kaugus. Sel viisil saab rattardopme mddrata nii esi- kui ka taga-
rataste puhul. Topeltrataste korral on rattaroobe kaugus kummagi rattapaari kesktasapinnaks oleva tasa-
pinna vahel.

Lisamdiste: traktori kesktasand

Voetakse punktide A ja B piirasendid traktori tagateljel, mis annab rattaroopme maksimaalse vdimaliku
véirtuse. Traktori kesktasand on 16igu AB keskpunktis selle 16iguga risti olev vertikaaltasapind.

Teljevahe

Eespool mddratletud kahte 16iku AB (itks esi- ja teine tagarataste puhul) ldbivate vertikaaltasapindade
vaheline kaugus.

Istme indekspunkti kindlaksmddramine; istme reguleerimine katseks
Istme indekspunkt (*

Istme indekspunkt madratakse kindlaks kooskolas ISO standardiga 5353:1995.

Istme asend ja reguleerimine katseks:

kui seljatoe kalle ja istme asend on reguleeritavad, peavad need olema reguleeritud selliselt, et istme
indekspunkt oleks tagumises korgeimas asendis;

kui istmel on vedrustus, peab see olema fikseeritud keskmisesse asendisse, kui see ei ole vastuolus istme
tootja selgete juhistega;
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1.5.2.3.

1.6.
1.6.1.

1.6.2.1.

1.6.2.2.

1.6.2.3.

1.6.2.4.

1.6.2.5.

1.6.2.6.

1.6.2.7.

1.6.2.8.

1.6.2.9.

1.6.2.10.

1.6.2.11.

1.6.2.12.

kui istme asendit saab reguleerida ainult pikisuunas ja vertikaalselt, peab istme indekspunkti labiv pikitelg
olema paralleelne traktori vertikaalse pikitasandiga, mis 1abib rooliratta keskpunkti, ja mitte kaugemal kui
100 mm sellest tasandist.

Litkumisruum
Baastasand

Litkumisruumi on kujutatud joonistel 7.1 ja 7.2. See ruum on madiratud baastasandi ja istme indekspunkti
suhtes. Baastasand on traktori suhtes tavaliselt pikisuunaline vertikaaltasand, mis kulgeb ldbi istme
indekspunkti ja rooliratta keskpunkti. Tavaliselt iihtib baastasand traktori keskpikitasandiga. Eeldatakse,
et see baastasand liigub koormuse rakendamise ajal koos istme ja roolirattaga horisontaalselt, kuid jaab
traktori voi imbermineku kaitsekonstruktsiooni poranda suhtes risti. Litkumisruum méaratakse alapunk-
tide 1.6.2 ja 1.6.3 pdhjal.

Liikumisruumi kindlaksmddramine mittepddratava istmega traktorite
puhul

Liikumisruum mittepooratava istmega traktorite puhul on méératud allpool punktides 1.6.2.1-1.6.2.13
nii, et traktor asetseb horisontaalsel pinnal, reguleeritava istme korral on iste tagumises kdrgeimas
asendis (***) ja reguleeritava rooliratta korral on rooliratas keskmises juhtimisasendis; lilkumisruum
piirneb jargmiste pindadega:

horisontaaltasand A;B;B,A,, mis paikneb istme indekspunktist (810 + a,) mm korgemal, kusjuures 15ik
BB, asub (a;, — 10) mm istme indekspunktist tagapool;

kaldpind H;H,G,G;, mis on baastasandiga risti ja millel paikneb nii 16igust B1B, 150 mm tagapool
asetsev punkt kui ka istme seljatoe kdige tagumine punkt;

baastasandiga risti olev silinderpind A;A,H,H; raadiusega 120 mm, mis on punktides 1.6.2.1 ja 1.6.2.2
madratletud tasandite suhtes tangentsiaalne;

baastasandiga risti olev silinderpind B;C;C,B, raadiusega 900 mm, mis ulatub punktis 1.6.2.1 mdaarat-
letud tasandist 400 mm ettepoole ja on sellega tangentsiaalne piki 16iku B{B;

baastasandiga risti olev kaldpind C;D;D,C,, mis iihineb punktis 1.6.2.4 kirjeldatud pinnaga ning
moodub rooliratta eesmisest valisservast 40 mm kauguselt. Rooliratta korge asendi puhul ulatub see
tasand 16igust BB, tangentsiaalselt ettepoole punktis 1.6.2.4 madratletud pinnani;

baastasandiga risti olev vertikaaltasand D;K;E;E,K,D,, mis on 40 mm rooliratta vilisservast eespool;

istme indekspunktist (90 — a,) mm allpool asuvat punkti libiv horisontaaltasand E;F;P;N;N,P,F,E,;

baastasandiga risti olev pind G;L;M;N;N,M,L,G,, mis vajaduse korral moodustab punktis 1.6.2.2
médratletud tasandi alumisest piirist kuni punktis 1.6.2.7 méiratletud horisontaaltasandini koverpinna
ning on kokkupuutes istme seljatoega selle kogupikkuses;

kaks baastasandiga paralleelset vertikaaltasandit, K;I;F{E; ja K,I,F,E,, mis paiknevad baastasandist 250
mm kaugusel kummalgi pool ning ulatuvad punktis 1.6.2.7 méiratletud tasandist 300 mm ilespoole;

kaks paralleelset kaldtasandit, A;B;C;D;K;I,L;GH; ja A,B,C,D,K,,L,G,H,, mis algavad punktis
1.6.2.9 madratletud tasandite ilaservast ja tthinevad punktis 1.6.2.1 mddratletud horisontaaltasandiga
vihemalt 100 mm kaugusel baastasandist sellel poolel, kus koormust rakendatakse;

kaks baastasandiga paralleelsete vertikaaltasandite osa, Q;P;N;M; ja Q,P,N,M,, mis paiknevad baasta-
sandist kummalgi pool 200 mm kaugusel ja ulatuvad punktis 1.6.2.7 mdiratletud horisontaaltasandist
300 mm ilespoole;

kaks baastasandiga risti olevat vertikaaltasandi osa, 1;QP;F; ja 1,Q,P,F,, mis paiknevad istme indeks-
punktist (210 — a,) mm eespool;
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1.6.2.13. kaks horisontaaltasandi osa, [;Q;M;L; ja [,Q,M,L,, mis paiknevad punktis 1.6.2.7 mairatletud tasandist

1.6.3.

1.6.4.
1.6.4.1.

1.6.4.2.

1.7.

1.8.

300 mm ilalpool.
Liikumisruumi kindlaksmddramine pooratava sdidusuunaga traktorite
puhul

Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori puhul on litkumisruum rooli ja istme
kahe asendi jaoks mdiratud kahe liikumisruumi tthendamisel saadud ruum.

Lisaistmed

Kui traktorile on vdimalik paigaldada lisaistmeid, kasutatakse katsete jooksul kdikide voimalike variantide
istme indekspunkte hdlmavat ruumi. Kaitsekonstruktsioon ei tohi siseneda laiemasse liikumisruumi, mille
puhul voetakse arvesse koiki neid istme indekspunkte.

Kui pérast katse tegemist voimaldatakse istme paigutamist uude kohta, tehakse kindlaks, kas uue istme
indekspunkti imbritsev liitkumisruum jddb eelnevalt kindlaks maaratud ruumi piiridesse. Vastasel korral
tuleb teha uus katse.

Mootmiste lubatavad tolerantsid

Lineaarmdotmed: + 3 mm

vilja arvatud

— rehvi labipaine: + 1 mm

— konstruktsiooni ldbipaine horisontaalkoormuse puhul: + 1 mm

— pendelraskuse langemiskorgus: t 1 mm

Massid: 1%

Joud: 2%

Nurgad: t2°

Siimbolid

a, (mm) pool istme horisontaalsest reguleerimisulatusest

a, (mm) pool istme vertikaalsest reguleerimisulatusest

B (mm) traktori viikseim kogulaius

B (mm) kaitsekonstruktsiooni maksimaalne vilislaius

D (mm) konstruktsiooni labipaine 166gipunktis (diinaamilised katsed) voi koormuse raken-
damise punktis ja suunas (staatilised katsed)

D’ (mm) konstruktsiooni ldbipaine ndutava arvestusliku energia puhul

E, 0) koormuse eemaldamise punktis neeldunud deformatsioonienergia. F-D kdveraga
holmatud ala

E; 1)) neeldunud deformatsioonienergia. F-D kovera alune ala

E; ) prao-  vdi  rebendijargsel  lisakoormuse  rakendamisel  neeldunud
deformatsioonienergia

E" 1)) iilekoormuskatse ajal neelduv deformatsioonienergia juhul, kui koormus on
eemaldatud enne selle iilekoormuskatse alustamist. F-D kdvera alune ala

Ey ) pikisuunalise koormuse rakendamise ajal neelduv sisendenergia

E; () kiilgkoormuse rakendamise ajal neelduv sisendenergia

F (N) staatiline koormusjoud

F (N) E'rle vastav koormusjdud ndutava arvestusliku energia puhul

F-D jou-[labipaindediagramm
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Frnax (N) koormuse rakendamise ajal tekkiv maksimaalne staatiline koormusjoud, vilja
arvatud iilekoormuse puhul

F, (N) vertikaalne muljumisjoud

H (mm) pendelraskuse langemiskdrgus (diinaamilised katsed)

H (mm) pendelraskuse langemiskdrgus lisakatse puhul (diinaamilised katsed)

I (kgm?) traktori vordlus-inertsimoment tagarataste keskjoonel, olenemata nende tagara-

taste massist

L (mm) traktori vordlus-teljevahe
M (kg) traktori etalonmass tugevuskatsete ajal vastavalt II lisa punktis 3.1.1.4
médratletule.

(*) OECD kitsaroopmeliste pollu- ja metsamajanduslike ratastraktorite tagaossa paigaldatavate iimbermineku kaitse-
konstruktsioonide ametlike katsete standardiseeritud katsejuhised.

(**) Katsetulemuste laiendamisel viidatakse algselt istme vordluspunkti kasutanud katseprotokollide puhul vajalike
modtmiste tegemisel istme indekspunkti asemel istme vordluspunktile ning osutatakse selgelt asjaolule, et kasu-
tatakse istme vordluspunkti (vt 1. lisa).

(***) Kasutajatele tuletatakse meelde, et istme indekspunkt méidratakse kindlaks kooskolas ISO standardiga 5353 ning
et see on traktori suhtes fikseeritud punkt, mis ei muutu, kui istet keskasendist eemale reguleeritakse. Litkumis-
ruumi kindlaksmédramiseks on iste tagumises korgeimas asendis.” ”

. 1I lisa asendatakse jargmisega:

W LISA

Tehnilised nduded

Kitsaroopmeliste pollu- ja metsamajanduslike ratastraktorite taha monteeritud ja neid timbermineku puhul kaitsvate
kaitsekonstruktsioonide tehnilised nduded EU tiiiibikinnituseks on sitestatud OECD 2008. aasta oktoobri otsuse
C(2008) 128 7. katsejuhise punktis 3, vilja arvatud punktid 3.1.4 (,Katseprotokoll”), 3.3.1 (,Haldusalased laiendused”),
3.4 (,Mdrgistamine”) ja 3.6 (,Turvavoo kinnituspunktide ekspluatatsiooniomadused”), jargmises sdnastuses:

3. EESKIRJAD JA JUHISED

3.1. Kaitsekonstruktsioonide ja nende traktoritele kinnitamise seadmete tugevuse katsetamise tingi-
mused

3.1.1. Uldnouded

3.1.1.1. Katse eesmirgid

Spetsiaalsete kinnitusvahendite abil tehtavate katsete eesmirk on simuleerida koormusi, mis kaitsekonst-
ruktsiooni traktori iimberminekul mojutavad. Need katsed vdimaldavad teha tihelepanekuid kaitsekonst-
ruktsiooni ja selle kinnituskronsteinide ning mis tahes katsekoormust iile kandvate traktoriosade tugevuse

kohta.

3.1.1.2. Katsemeetodid

Katsed voib teha diinaamilise voi staatilise protseduuri kohaselt. Need meetodid on samavairsed.

3.1.1.3. Katsete ettevalmistamist reguleerivad tildreeglid

3.1.1.3.1.  Kaitsekonstruktsioon peab vastama seeriatoodangu spetsifikatsioonidele. See peab olema kinnitatud tootja
soovitatud meetodil ithele neist traktoreist, mille jaoks see on projekteeritud.

Mirkus: staatiliseks tugevuskatseks ei ole vaja kompleksset traktorit, vaid kaitsekonstruktsioon ja traktori
need osad, millele see on kinnitatud, peavad moodustama tootava terviku (edaspidi ,agregaat”).

3.1.1.3.2.  Nii staatilisteks kui ka diinaamilisteks katseteks peab monteeritud traktor (voi agregaat) olema varustatud
koigi seeriatoodangu osadega, mis voivad mojutada kaitsekonstruktsiooni tugevust voi olla vajalikud
tugevuskatse tegemiseks.

Punktis 3.1.3 esitatud nduetele vastavuse tingimuste tditmise kontrollimiseks peavad traktorile (voi agre-
gaadile) olema monteeritud ka liikkumisruumis ohtu tekitada vdivad osad. Kdik traktori voi kaitsekonst-
ruktsiooni osad, sealhulgas ilmastiku eest kaitsvad osad, peavad olema lisatud voi joonistel esitatud.



L 91/8

Euroopa Liidu Teataja

10.4.2010

3.1.1.3.3.

3.1.1.3.4.

3.1.1.4.

3.1.2.
3.1.2.1

3.1.2.2.
3.1.2.2.1.

3.1.2.2.2.

3.1.2.2.3.

3.1.2.2.4.

3.1.2.2.5.

3.1.3.1.

3.1.3.1.1.

3.1.3.1.2.

3.1.3.1.3.

Tugevuskatseteks tuleb eemaldada koik paneelid ja eemaldatavad mittekonstruktsioonilised osad, et need ei
lisaks kaitsekonstruktsioonile tugevust.

Roopmelaiust tuleb reguleerida selliselt, et rehvid tugevuskatse ajal kaitsekonstruktsiooni vdimaluse korral
ei toetaks. Kui katsed tehakse staatilise protseduuri kohaselt, voib rattad eemaldada.

Traktori etalonmass tugevuskatsete ajal

Valemites pendelraskuse langemiskdrguse, koormuse energia ja muljumisjdudude arvutamiseks kasutatav
etalonmass M peab olema vihemalt traktori mass ilma lisaseadmeteta, kuid koos jahutusvedeliku, dlide,
kiituse, tooriistade ja kaitsekonstruktsiooniga. See ei hdlma valikvarustuses olevaid eesmisi ja tagumisi
ballastraskusi, rehviballasti, killgemonteeritud to6riistu, kiilgemonteeritud seadmeid ega mis tahes eriosi.

Katsed
Katsete jarjekord
IIma et see piiraks punktides 3.2.1.1.6, 3.2.1.1.7, 3.2.2.1.6 ja 3.2.2.1.7 nimetatud lisakatseid, on katsete

jarjekord jargmine:

1) 166k (diinaamiline katse) voi koormuse rakendamine (staatiline katse) konstruktsiooni tagaosale (vt
punktid 3.2.1.1.1 ja 3.2.2.1.1);

2) muljumiskatse tagant (diinaamiline voi staatiline katse) (vt punktid 3.2.1.1.4 ja 3.2.2.1.4);

3) look (diinaamiline katse) vdi koormuse rakendamine (staatiline katse) konstruktsiooni esiosale (vt
punktid 3.2.1.1.2 ja 3.2.2.1.2);

4) 160k (diinaamiline katse) voi koormuse rakendamine (staatiline katse) konstruktsiooni kiiljele (vt
punktid 3.2.1.1.3 ja 3.2.2.1.3);

5) muljumine konstruktsiooni eesosast (diinaamiline voi staatiline katse) (vt punktid 3.2.1.1.5 ja
3.2.2.1.5).

Uldnduded

Kui katse kdigus moni traktori tdkestusvahendite osa puruneb voi liigub, alustatakse katset uuesti.
Katsete ajal ei tohi traktorit ega kaitsekonstruktsiooni parandada ega reguleerida.

Traktoril peab katsete viltel olema sees tithikaik ja pidurid vilja lilitatud.

Kui traktori kere ja rataste vahel on vedrustus, peab see olema katsete ajal blokeeritud.

Konstruktsiooni tagaosa kiilg, millele antakse esimene 166k (diinaamiline katse) vdi rakendatakse esimest
koormust (staatiline katse), peab olema see kiilg, mis katse tegijate arvates saab konstruktsiooni jaoks
koige ebasoodsamates tingimustes kdige rohkem looke voi millele rakenduvad koormused. L6k kiiljelt ja
tagant tuleb anda ning kiilgmist ja tagumist koormust rakendada kaitsekonstruktsiooni keskpikitasandi
molemale kiiljele. Look eest tuleb anda ning koormust eest rakendada kaitsekonstruktsiooni keskpikita-
sandi samale kiiljele, millele anti kiilglook voi rakendati kiilgkoormust.

Nouetele vastavuse tingimused

Kaitsekonstruktsioon loetakse tugevusnduetele vastavaks, kui see vastab jargmistele tingimustele:

parast diinaamilise katsemenetluse iga katset ei ole sellel punktis 3.2.1.2.1 méiratletud pragusid ega
rebendeid. Kui diinaamilise katse kaigus ilmnevad olulised praod voi rebendid, tuleb viivitamatult parast
pragusid voi rebendeid pohjustanud katset teha uus punktis 3.2.1.1.6 voi 3.2.1.1.7 maaratletud 166gi- voi
muljumiskatse;

staatilise katse jooksul peab iga ettendhtud horisontaalse koormuskatse voi iilekoormuskatse ajal olema
joud ndutava energia saavutamise hetkel suurem kui 0,8 F;

kui staatilise katse kdigus ilmnevad muljumisjéu rakendamise tulemusel olulised praod voi rebendid, tuleb
viivitamatult pdrast pragusid voi rebendeid pdhjustanud muljumiskatset teha uus punktis 3.2.2.1.7 mddrat-
letud muljumiskatse;
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3.1.3.1.4.

3.1.3.1.5.

3.1.3.1.6.

3.1.3.1.7.

3.1.3.2.

3.1.4.

3.1.5.
3.1.5.1.
3.1.5.1.1.

3.1.5.1.2.

3.1.5.1.3.

3.1.5.2.

3.1.5.3.
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3.1.5.3.3.

3.1.5.4.
3.1.5.4.1.

3.1.5.4.2.

3.1.5.5.
3.1.5.5.1.

katsete ajal ei tohi iikski kaitsekonstruktsiooni osa siseneda I lisa punktis 1.6 mddratletud lifkumisruumi,
vilja arvatud tlekoormuskatse puhul;

kooskdlas punktidega 3.2.1.2.2 ja 3.2.2.2.2 peab konstruktsioon katsete ajal kaitsma koiki liikumisruumi
osasid, vilja arvatud iilekoormuskatse puhul;

katsete ajal ei tohi kaitsekonstruktsioon avaldada istme konstruktsioonile mingit survet;
kooskdlas punktidega 3.2.1.2.3 ja 3.2.2.2.3 mdddetud elastne labipaine peab olema alla 250 mm.

Ukski lisaseade ei tohi juhti ohustada. Traktoril ei tohi olla thtegi eenduvat lisaseadet ega osa, mis vdiks
timbermineku korral juhti vigastada, ega iihtegi sellist osa, millesse juht voiks konstruktsiooni libipainde
tulemusel nditeks sdirt- voi labajalgapidi kinni jddda.

[ei kohaldata]

Diinaamiliste katsete aparatuur ja seadmed
Pendelraskus

Pendlina toimiv raskus riputatakse kahe keti voi terastrossiga konksude otsa maapinnast vihemalt 6 m
korgusele. Tuleb tagada vahendid rippuva raskuse korguse ja raskuse ning riputuskettide voi terastrosside
vahelise nurga soltumatuks reguleerimiseks.

Pendelraskuse mass peab olema 2 000 *+ 20 kg, arvestamata kettide voi terastrosside kaalu, mis ei tohi
tiletada 100 kg. Loogipinna kiilgede pikkus peab olema 680 + 20 mm (vt joonis 7.3). Raskus tuleb tiita
nii, et selle raskuskeskme asukoht oleks konstantne ja kattuks rooptahuka geomeetrilise keskmega.

Rooptahukas peab olema ithendatud siisteemiga, mis tdombab seda tagasi selliselt projekteeritud ja paigu-
tatud kiirvabastusmehhanismi abil, mis voimaldab pendelraskuse vallandamist ilma, et rooptahukas
hakkaks vonkuma timber oma horisontaaltelje, mis on pendli vonkumistasandiga risti.

Pendli kinnitamine

Pendli kinnituskonksud peavad olema jdigalt fikseeritud, et nende korvalekalle ei iiletaks iiheski suunas
1 % langemiskorgusest.

Kinnitustrossid

Noutava roopmelaiusega ja koikidel kirjeldatud juhtudel (vt joonised 7.4, 7.5 ja 7.6) traktori kinnitamiseks
vajalikku ala holmavad kinnitusroopad peavad olema jdigalt kinnitatud pendli alla paindumatule alusele.

Traktor kinnitatakse roGbastele imarkeerme ja kiudsiidamikuga terastrossiga, konstruktsiooniga 6 x 19
vastavalt standardile ISO 2408:2004 ja nominaallibimddduga 13 mm. Metallkeerme tdmbetugevus peab
olema 1770 MPa.

Raamjuhtimisega traktori keskmine poordsild tuleb kdigi katsete jaoks nduetekohaselt toestada ja kinni-
tada. Kiilgloogikatsete puhul toestatakse poordsild ka 106gi vastaskiiljelt. Kui see lihtsustab terastrosside
nouetekohast kinnitamist, ei pea esi- ja tagarattad olema ithel joonel.

Rataste tugipost ja -pruss

Loogikatsete puhul toestatakse rattad 150 x 150 mm okaspuitprussiga (vt joonised 7.4, 7.5 ja 7.6).

Kiilgloogi katsetel kinnitatakse poranda kiilge okaspuitpruss, mis toestab 166gi vastaspoolel oleva ratta
velge (vt joonis 7.6).

Raamjuhtimisega traktorite tugipostid ja kinnitustrossid

Raamjuhtimisega traktorite puhul tuleb kasutada tdiendavaid tugiposte ja kinnitustrosse. Nende eesmirk
on tagada, et traktori see osa, millele kaitsekonstruktsioon on paigaldatud, oleks sama jiik kui raamjuhti-
miseta traktoril.
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3.1.6.2.2.

Taiendavaid iiksikasju 166gi- ja muljumiskatsete kohta on esitatud punktis 3.2.1.1.

Rehvide rohk ja ldbipaine

Traktori rehvid ei tohi olla tdidetud vedelballastiga ning rohk peab vastama tootja poolt pollutoodeks ette
nihtule.

Igal konkreetsel juhul pingutatakse kinnitustrossid selliselt, et rehvide labipaine vastab 12 protsendile
rehviseina korgusest (rattavelje madalaima punkti kdrgus maapinnast) enne trosside pingutamist.

Muljumiskatsel kasutatav seade

Joonisel 7.7 kujutatud seadmega peab olema vdimalik rakendada kaitsekonstruktsioonile allapoole
suunatud joudu ligikaudu 250 mm laiuse jdiga prussi abil, mis on universaalliigenditega kinnitatud
koormust avaldava mehhanismi kiilge. Tuleb kasutada sobivaid teljetugesid, et traktori rehvidele ei mojuks
muljumisjoud.

Mooteseadmed

Vaja laheb jargmisi mooteseadmeid:

seade elastse labipainde (vahe maksimaalse ldbipainde momendi ja piisildbipainde vahel) mddtmiseks (vt
joonis 7.8);

seade, mille abil kontrollitakse, et kaitsekonstruktsioon ei ole tunginud liikkumisruumi ning viimane on
jaanud katse ajal konstruktsiooniga kaitstavasse alasse (vt punkt 3.2.2.2.2).

Staatiliste katsete aparatuur ja seadmed
Staatilise katse seade

Staatilise katse seade peab vdimaldama rakendada kaitsekonstruktsioonile veojéudusid voi koormusi.

Tuleb luua sellised tingimused, et koormus jaguneks selle rakendamise suunas ihtlaselt mooda prussi,
mille pikkus on tipselt 50-ga jaguv suurus vahemikus 250-700 mm. Jiiga prussi otsa kdrgus on
150 mm. Kaitsekonstruktsiooniga kokku puutuvad prussi servad peavad olema imarad, kdverusraadiusega
kuni 50 mm.

Polsterdust peab olema véimalik reguleerida koormuse suuna suhtes mis tahes nurga all nii, et see jargiks
konstruktsiooni ldbipaindumisel selle koormust taluva pinna nurgamuutusi.

Jou rakendamise suund (kdrvalekalle horisontaal- ja vertikaalsuunast):

— katse alguses, nullkoormuse juures: + 2°%

— katse ajal, koormuse all: horisontaaltasapinnast 10° iilespoole ja 20° allapoole. Sellised korvalekalded
tuleb hoida minimaalsed.

Selleks et koormust saaks igal hetkel kasitada staatilisena, peab ldbipainde kiirus olema kogu aeg piisavalt
aeglane (vdhem kui 5 mm/s).

Kaitsekonstruktsioonis neeldunud energia mdotmise seade

Konstruktsioonis neeldunud energia méddramiseks joonestatakse jou ja libipainde sdltuvuse kdver. Konst-
ruktsioonile koormuse rakendamise punktis ei ole joudu ja labipainet vaja modta, kuid jéudu ja labipainet
moddetakse samaaegselt ja kollineaarselt.

Labipainde modtmise ldhtepunkt valitakse selliselt, et vdetakse arvesse ainult konstruktsioonis ja/voi
traktori teatavate osade libipaindel neeldunud energiat. Kinnituste ldbipaindel ja/voi libisemisel neeldunud
energiat ei arvestata.
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3.2
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3.2.1.1.1.2.

3.2.1.1.1.3.

Traktori maapinnale kinnitamise viisid

Noutava roopmelaiusega ja koikidel kirjeldatud juhtudel traktori kinnitamiseks vajalikku ala holmavad
kinnitusroopad peavad olema jdigalt kinnitatud paindumatule alusele katseseadme lahedal.

Traktor tuleb roobastele kinnitada mis tahes sobivate vahenditega (plaadid, kiilud, terastrossid, tungrauad
jne) nii, et see katsete ajal ei liiguks. Seda nouet kontrollitakse katse ajal tavalisi pikkuse modtmise
vahendeid kasutades.

Kui traktor liigub, korratakse tervet katset, vélja arvatud juhul, kui jou ja libipainde séltuvuse kdvera
joonestamiseks vajaliku libipainde modtmise siisteem on kinnitatud traktori kiilge.

Muljumiskatsel kasutatav seade

Joonisel 7.7 kujutatud seadmega peab olema voéimalik rakendada kaitsekonstruktsioonile allapoole
suunatud joudu ligikaudu 250 mm laiuse jdiga prussi abil, mis on universaalliigenditega kinnitatud
koormust avaldava mehhanismi kiilge. Tuleb kasutada sobivaid teljetugesid, et traktori rehvidele ei mdjuks
muljumisjdud.

Muud modteseadmed

Vaja liheb ka jargmisi mddteseadmeid:

seade elastse labipainde (vahe maksimaalse libipainde momendi ja piisilabipainde vahel) modtmiseks (vt
joonis 7.8);

seade, mille abil kontrollitakse, et kaitsekonstruktsioon ei ole tunginud litkumisruumi ning viimane on
jaanud katse ajal konstruktsiooniga kaitstavasse alasse (vt punkt 3.3.2.2.2).

Katsemenetlused

Diinaamilised katsed

Loo6gi- ja muljumiskatsed
Look tagant

Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 160k tabab kaitsekonstruktsiooni siis, kui raskuse
lo6gikiilg ja tugiketid voi terastrossid on vertikaaltasandi A suhtes M/100ga vordse, maksimaalselt 20°
nurga all, vilja arvatud juhul, kui kaitsekonstruktsiooni nurk vertikaaltelje suhtes on ldbipainde ajal
kokkupuutepunktis suurem. Sellisel juhul reguleeritakse raskuse 160gikiilge lisatoe abil nii, et see oleks
maksimaalse ldbipainde momendil 166gipunktis kaitsekonstruktsiooniga paralleelne, kusjuures tugiketid
voi terastrossid jddvad vertikaaltelje suhtes eespool osutatud nurga alla.

Raskuse riputuskdrgust reguleeritakse ning voetakse vajalikud meetmed, et viltida raskuse kdrvalepoordu-
mist 166gipunktis.

Loogipunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori tahapoole timbermineku korral puudutab
maapinda tdendoliselt esimesena, tavaliselt konstruktsiooni iilaserv. Raskuse raskuskese peab paiknema
kaitsekonstruktsiooni iilaosa vélisdart puudutavast, traktori kesktasapinnaga paralleelsest vertikaaltasandist
seespool kaugusel, mis vastab iithele kuuendikule kaitsekonstruktsiooni iilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi viljaulatuv, kasutatakse kiile, mis vdimaldavad sellele
166ki rakendada ilma konstruktsiooni tugevdamata.

Traktor tuleb maa kiilge kinnitada nelja terastrossiga, iiks tross kummagi telje kummaski otsas, nagu on
ndidatud joonisel 7.4. Trosside kinnituspunktid peavad ees ja taga paiknema sellisel kaugusel, et trossid
moodustaksid maapinna suhtes vihem kui 30° nurga. Lisaks peavad tagaosa kinnitused olema paigutatud
nii, et kahe trossi tthinemiskoht asub vertikaaltasandil, mida mo6da liigub pendelraskuse raskuskese.

Terastrosse tuleb pingutada selliselt, et rehvide labipainded vastaksid punktile 3.1.5.6.2. Kui terastrossid on
pingutatud, asetatakse tagumiste rataste ette tugipruss, surutakse see tihedalt vastu rattaid ja kinnitatakse
seejarel maa kiilge.

Kui tegemist on raamjuhtimisega traktoriga, toestatakse liigendust lisaks vahemalt 100 x 100 mm
puupakuga, mis on tugevasti maa kiilge kinnitatud.
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3.2.1.1.1.4. Pendelraskus tdmmatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme korgus vorreldes selle kdrgusega loogipunktis
vastaks ithele kahest jargmisest valemist:

H = 2,165 x 108 ML?
vOi
H=573x107%1
Seejirel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel porgata vastu kaitsekonstruktsiooni.

3.2.1.1.1.5. Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori puhul on kdrgus eespool esitatud vale-
mite voi jirgmiste valemite kaudu saadud vaartustest suurim:

H=25+007M
traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H=125+ 0,02 M
traktorite puhul, mille etalonmass on ile 2 000 kg.

3.21.1.2. Liok eest

3.2.1.1.2.1 Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 160k tabab kaitsekonstruktsiooni siis, kui raskuse
166gikiilg ja tugiketid voi terastrossid on vertikaaltasandi A suhtes M/100ga vordse, maksimaalselt 20°
nurga all, vilja arvatud juhul, kui kaitsekonstruktsiooni nurk vertikaaltelje suhtes on ldbipainde ajal
kokkupuutepunktis suurem. Sellisel juhul reguleeritakse raskuse 166gikiilge lisatoe abil nii, et see oleks
maksimaalse ldbipainde momendil 16ogipunktis kaitsekonstruktsiooniga paralleelne, kusjuures tugiketid
voi terastrossid jadvad vertikaaltelje suhtes eespool osutatud nurga alla.

Pendelraskuse riputuskdrgust reguleeritakse ning vdetakse vajalikud meetmed, et viltida raskuse kdrvale-
poordumist 166gipunktis.

Loogipunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori edasisuunas liikumisel kiiljele imbermineku
korral puudutab maapinda tdenioliselt esimesena, tavaliselt konstruktsiooni iilaserv. Raskuse raskuskese
peab paiknema kaitsekonstruktsiooni iilaosa vilisddrt puudutavast, traktori kesktasapinnaga paralleelsest
vertikaaltasandist seespool kaugusel, mis vastab iihele kuuendikule kaitsekonstruktsiooni iilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi viljaulatuv, kasutatakse kiile, mis voimaldavad sellele
166ki rakendada ilma konstruktsiooni tugevdamata.

3.2.1.1.2.2. Traktor tuleb maa kiilge kinnitada nelja terastrossiga, iiks tross kummagi telje kummaski otsas, nagu on
niidatud joonisel 7.5. Trosside kinnituspunktid peavad ees ja taga paiknema sellisel kaugusel, et trossid
moodustaksid maapinna suhtes vihem kui 30° nurga. Lisaks peavad tagaosa kinnitused olema paigutatud
nii, et kahe trossi ithinemiskoht asub vertikaaltasandil, mida mooda liigub pendelraskuse raskuskese.

Terastrosse tuleb pingutada selliselt, et rehvide labipainded vastaksid punktile 3.1.5.6.2. Kui terastrossid on
pingutatud, asetatakse tagumiste rataste taha tugipruss, surutakse see tihedalt vastu rattaid ja kinnitatakse
seejarel maa kiilge.

3.2.1.1.2.3. Kui tegemist on raamjuhtimisega traktoriga, toestatakse liigendust lisaks vihemalt 100 x 100 mm
puupakuga, mis on tugevasti maa kiilge kinnitatud.

3.2.1.1.2.4. Pendelraskus tdmmatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme korgus vorreldes selle korgusega 16ogipunktis
vastaks iihele kahest jargmisest valemist, mis valitakse vastavalt katsetamiseks esitatud agregaadi etalon-
massile:

H=25+0,07M
traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H=125+0,02M
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traktorite puhul, mille etalonmass on ile 2 000 kg.
Seejirel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel porgata vastu kaitsekonstruktsiooni.
3.2.1.1.2.5. Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori puhul:
— kui kaitsekonstruktsioon on tagumine kahepostiline turvakaar, kasutatakse eespool esitatud valemeid;

— muud liiki kaitsekonstruktsioonide puhul on kdrgus eespool esitatud valemite ja alljirgnevate valemite
kaudu saadud véirtustest suurim:

H = 2165 x 10% ML
vOi
H=573x1021
Seejirel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel porgata vastu kaitsekonstruktsiooni.

3.2.1.1.3. Look kiljelt

3.2.1.1.3.1. Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 160k tabab kaitsekonstruktsiooni siis, kui raskuse
166gikiilg ja tugiketid voi terastrossid on vertikaalsed, vilja arvatud juhul, kui ldbipainde ajal moodustab
kaitsekonstruktsioon kokkupuutepunktis vertikaaltelje suhtes alla 20° nurga. Sellisel juhul reguleeritakse
raskuse 160gikiilge lisatoe abil nii, et see oleks maksimaalse ldbipainde momendil kaitsekonstruktsiooniga
166gipunktis paralleelne, kusjuures tugiketid voi terastrossid jddvad 166gi ajal vertikaalseks.

3.2.1.1.3.2. Pendelraskuse riputuskdrgust reguleeritakse ning voetakse vajalikud meetmed, et viltida raskuse korvale-
poordumist 166gipunktis.

3.2.1.1.3.3. Loogipunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori kiiljele imbermineku korral puudutab
maapinda tdendoliselt esimesena, tavaliselt konstruktsiooni iilaserv. Kui ei ole kindel, et esimesena
puudutab maapinda nimetatud serva moni muu osa, paikneb 166gipunkt tasandil, mis on traktori keskta-
sapinnaga risti ja kulgeb istme indekspunkti ees sellest 60 mm kaugusel, kui iste asub oma pikisuunalise
reguleerimisvahemiku keskpunktis.

3.2.1.1.3.4. Pooratava sdidusuunaga (podratava istme ja roolirattaga) traktorite puhul paikneb 166gipunkt tasandil, mis
on traktori kesktasapinnaga risti ja labib istme kahe eri asendi thendamise kaudu méiratletud kahte istme
indekspunkti ithendava segmendi keskpunkti. Kahepostilise siisteemiga kaitsekonstruktsioonide puhul
suunatakse 160k iihele kahest postist.

3.2.1.1.3.5. Traktori selle kiilje rattad, millele 166k antakse, peavad olema kinnitatud maa kiilge terastrossidega, mis
kulgevad iile esi- ja tagatelje vastava otsa. Terastrosse tuleb pingutada selliselt, et rehvide labipainded
vastaksid punktile 3.1.5.6.2.

Kui terastrossid on pingutatud, asetatakse maha tugipruss, surutakse see 166gi vastaskiiljel tihedalt vastu
rehve ja kinnitatakse seejirel maa kiilge. Kui esimeste ja tagumiste rehvide viliskiiljed ei ole ihel verti-
kaaltasandil, voib olla vaja kasutada kaht prussi. Seejirel paigaldatakse tugipost 166gipunkti vastas asuva
koige suuremat koormust kandva ratta velje vastu, nagu on niidatud joonisel 7.6, surutakse see tihedalt
vastu velge ja kinnitatakse seejdrel alt. Tugipost peab olema sellise pikkusega, et velje vastu asetatuna
moodustaks see maapinnaga 30 * 3° nurga. Peale selle peab selle paksus olema vdimaluse korral 20-25
korda viiksem kui pikkus ja 2-3 korda viiksem kui laius. Tugiposti mdlemad otsad peavad olema joonisel
7.6 ndidatud kujuga.

3.2.1.1.3.6. Kui tegemist on raamjuhtimisega traktoriga, toestatakse liigendust lisaks vdhemalt 100 x 100 mm
puupakuga ning kiiljelt tagumise ratta vastu surutud tugiposti sarnase vahendiga, nagu osutatud punktis
3.2.1.1.3.2. Secjdrel kinnitatakse liigend tugevasti maa kiilge.

3.2.1.1.3.7. Pendelraskus tommatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme korgus vorreldes selle korgusega 166gipunktis
vastaks ihele kahest jargmisest valemist, mis valitakse vastavalt katsetamiseks esitatud agregaadi etalon-
massile:

H=25+020M

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;
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H=125+0,15M

traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

3.2.1.1.3.8. Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori puhul:

3.2.1.1.4.

3.2.1.1.5.

— kui kaitsekonstruktsioon on tagumine kahepostiline turvakaar, valitakse kdrguseks eespool esitatud
valemite ja alljirgnevate valemite kaudu saadud véirtustest suurim:

H = (25 + 0,20 M) (B¢ + B) | 2B
traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H = (125 + 0,15 M) (B4 + B) | 2B
traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg;

— muud liiki kaitsekonstruktsioonide puhul valitakse kdrgus, mis on eespool esitatud valemite ja alljirg-
nevate valemite kaudu saadud vaartustest suurim:

H=25+020M
traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;
H=125+0,15M
traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.
Seejirel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel porgata vastu kaitsekonstruktsiooni.

Muljumine tagant
Pruss asetatakse iile konstruktsiooni tagumis(t)e iilemis(t)e osa(de) ja muljumisjoudude resultant peab
paiknema traktori kesktasapinnal. Rakendatakse joudu F,, kus:

F, = 20 M

Joudu F, rakendatakse viis sekundit parast kaitsekonstruktsiooni silmaga nihtava litkumise lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse tagaosa tdielikule muljumisjoule vastu ei pea, rakendatakse joudu seni,
kuni katus paindub tasapinnani, mis ithendab kaitsekonstruktsiooni iilaosa traktori tagakiilje selle osaga,
mis suudab @imbermineku korral traktorit toetada.

Seejirel jou rakendamine 1opetatakse ning muljumisel kasutatav pruss paigutatakse iimber kaitsekonstrukt-
siooni selle osa kohale, mis suudab traktorit tdielikul imberminekul toetada. Seejdrel rakendatakse mulju-
misjoudu F, uuesti.

Muljumine eest
Pruss asetatakse iile konstruktsiooni eesmis(t)e tilemis(t)e osa(de) ja muljumisjdudude resultant peab paik-
nema traktori kesktasapinnal. Rakendatakse joudu F,, kus:

F, =20 M

Joudu F, rakendatakse viis sekundit pérast kaitsekonstruktsiooni silmaga ndhtava liikumise lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse esiosa téielikule muljumisjdule vastu ei pea, rakendatakse jdudu seni, kuni
katus paindub tasapinnani, mis iithendab kaitsekonstruktsiooni iilaosa traktori esikiilje selle osaga, mis
suudab imbermineku korral traktorit toetada.

Seejirel jou rakendamine 15petatakse ning muljumisel kasutatav pruss paigutatakse iimber kaitsekonstrukt-
siooni selle osa kohale, mis suudab traktorit tdielikul imberminekul toetada. Seejdrel rakendatakse mulju-
misjoudu F, uuesti.
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3.2.1.1.6.

3.2.1.1.7.

3.2.1.2.
3.2.1.2.1.

3.2.1.2.2.

3.2.1.2.3.

3.2.1.2.4.

3.2.2.
3.2.2.1.
3.2.2.1.1.
3.2.2.1.1.1.

Tdiendavad loogikatsed

Kui 166gikatse ajal tekib pragusid voi rebendeid, mida ei saa pidada tithiseks, tehakse viivitamatult pérast
pragude vdi rebendite tekkimise esile kutsunud katset teine samasugune lo6gikatse, mille korral raskuse
langemiskdrgus on:

H = Hx 10 (12 + 4a) (1 + 2a)!
kus ,a” on 166gipunktis mdddetud jadvdeformatsiooni (Dy) ja elastse deformatsiooni (D) suhtarv:

a=D, /D,

sioonist.
Lisakatse tegemise voimaldamiseks tuleb koigi 1o0gikatsete ajal moodta elastset deformatsiooni.

Tdiendavad muljumiskatsed

Kui muljumiskatse ajal tekib olulisi pragusid voi rebendeid, tehakse viivitamatult pérast pragude voi
rebendite tekkimise esile kutsunud Katset teine samasugune muljumiskatse, rakendades joudu 1,2 F,.

Tehtavad mootmised
Murrud ja praod

Pirast iga katset kontrollitakse koiki traktori konstruktsioonielemente, liitekohti ja kinnitusvahendeid
visuaalselt voimalike murdumiste voi pragude leidmiseks, arvestamata viikesi pragusid ebaolulistes osades.

Pendelraskuse servade tekitatud rebendeid ei arvestata.

Liikumisruumi sisenemine

Iga katse jooksul kontrollitakse, ega moni kaitsekonstruktsiooni osa ei ole tunginud punktis 1.6 maarat-
letud juhiistet timbritsevasse litkumisruumi.

Peale selle ei tohi likkumisruum jddda viljapoole kaitsekonstruktsiooni kaitstavat ala. Siinkohal loetakse
liikkumisruum kaitsekonstruktsiooni kaitsealast vilja jadvaks juhul, kui moni selle osa puudutaks traktori
umberminekul katsekoormuse rakendamise suunas maapinda. Selle hindamiseks peavad esi- ja tagarehvid
ning roopmelaius vastama tootja tipsustatud viikseimale standardmdddule.

Elastne labipaine (kiiljele rakendatud 166gi korral)

Elastset labipainet moddetakse koormuse rakendamise punkti libival vertikaaltasapinnal (810 + a,) mm
istme indekspunktist korgemal. Selle mddtmiseks voib kasutada joonisel 7.8 esitatud seadmetega sarnaseid
seadmeid.

Pisildbipaine

Pirast viimast muljumiskatset registreeritakse kaitsekonstruktsiooni piisilabipaine. Selleks kasutatakse enne
katse alustamist tilesmargitud peamiste imbermineku kaitsekonstruktsiooni osade asendit istme indeks-
punkti suhtes.

Staatilised katsed
Koormus- ja muljumiskatsed
Koormus tagant

Koormust rakendatakse horisontaalselt, traktori kesktasandiga paralleelsel vertikaaltasandil.

Koormuse rakenduspunktiks on timbermineku kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori tahapoole
timbermineku korral puudutab maapinda tdendoliselt esimesena, tavaliselt konstruktsiooni iilaserv. Verti-
kaaltasand, millele koormust rakendatakse, paikneb kesktasandist ithe kolmandiku konstruktsiooni iilaosa
vilislaiuse kaugusel.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi viljaulatuv, kasutatakse kiile, mis vodimaldavad sellele
koormust rakendada ilma konstruktsiooni tugevdamata.
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3.2.2.1.1.2.

3.2.2.1.1.3.

3.2.2.1.1.4.

3.2.2.1.2.
3.2.2.1.2.1.

3.2.2.1.2.2.

3.2.2.1.2.3.

3.2.2.1.2.4.

3.2.2.1.3.
3.2.2.1.3.1.

3.2.2.1.3.2.

3.2.2.1.3.3.

3.2.2.1.3.4.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.1.6.3 kirjeldatule.
Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema vihemalt:
E; = 2,165 x 107 M L2
voi
Ej = 0,574 x |

Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori puhul on neeldunud energia eespool
esitatud valemite voi jargmise valemi kaudu saadud vidrtustest suurim:

E; = 500 + 0,5 M

Koormus eest

Koormust rakendatakse horisontaalselt, traktori kesktasandiga paralleelsel vertikaaltasandil. Koormuse
rakenduspunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori edasisuunas liikumisel kiiljele imbermi-
neku korral puudutab maapinda tdenioliselt esimesena, st tavaliselt konstruktsiooni iilaserv. Koormuse
rakenduspunkt paikneb kaitsekonstruktsiooni iilaserva vilisddrt puudutavast, traktori kesktasapinnaga
paralleelsest vertikaaltasandist seespool kaugusel, mis vastab iihele kuuendikule kaitsekonstruktsiooni
tilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas vdi vidljaulatuv, kasutatakse kiile, mis voimaldavad sellele
koormust rakendada ilma konstruktsiooni tugevdamata.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.1.6.3 kirjeldatule.
Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema vihemalt:
Ey = 500 + 0,5 M
Pooratava soidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori puhul:
— kui kaitsekonstruktsioon on tagumine kahepostiline turvakaar, kehtib samuti eespool esitatud valem;

— muud liiki kaitsekonstruktsioonide puhul on neeldunud energia eespool esitatud valemi ja alljargnevate
valemite kaudu saadud vdartustest suurim:

Ej = 2,165 x 107 ML2
voi
Ej=05741

Koormus kiiljelt

Kiilgkoormust rakendatakse horisontaalselt vertikaaltasapinnal, mis on traktori kesktasapinnaga risti ja
kulgeb istme indekspunkti ees sellest 60 mm kaugusel, kui iste on oma pikisuunalise reguleerimisvahe-
miku keskpunktis. Koormuse rakenduspunktiks on @imbermineku kaitsekonstruktsiooni see osa, mis
traktori kiiljele imbermineku korral puudutab maapinda tdendoliselt esimesena, tavaliselt konstruktsiooni

ilaserv.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.1.6.3 kirjeldatule.
Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema vihemalt:
By =175 M

Pooratava sdidusuunaga (pdodratava istme ja roolirattaga) traktorite puhul paikneb koormuse rakendus-
punkt tasandil, mis on traktori kesktasapinnaga risti ja ldbib istme kahe erineva asendi iihendamise kaudu
mdiratletud kahte istme indekspunkti ithendava segmendi keskpunkti. Kahepostilise siisteemiga kaitse-
konstruktsioonide puhul suunatakse koormus iihele kahest postist.
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3.2.2.1.3.5. Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori puhul, kui kaitsekonstruktsioon on

3.2.2.1.4.

3.2.2.1.5.

3.2.2.1.6.

3.2.2.1.7.

3.2.2.2.
3.2.2.2.1.

3.2.2.2.2.

3.2.2.2.3.

3.2.2.2.4.

tagumine kahepostiline turvakaar, on neeldunud energia jirgmiste valemite kaudu saadud vidartustest
suurim:

Es=175M
voi
Es = 1,75 M (B¢ + B)[2B

Muljumine tagant

Kehtivad koik punktis 3.2.1.1.4 esitatud sitted.

Muljumine eest

Kehtivad koik punktis 3.2.1.1.5 esitatud sitted.

Tdiendav iillekoormuskatse (joonised 7.9-7.11)
Ulekoormuskatse tehakse kdikidel juhtudel, kui libipainde viimase 5 % saavutamise ajal, kui kaitsekonst-

ruktsioonis neeldub ndutav energia, vaheneb joud rohkem kui 3 % (vt joonis 7.10).

Ulekoormuskatse seisneb horisontaalse koormuse jirkjirgulises suurendamises 5 % kaupa esialgsest nduta-
vast energiast kuni maksimaalselt 20 % energia lisamiseni (vt joonis 7.11).

Ulekoormuskatse tulemus on rahuldav, kui pérast igakordset ndutava energia suurendamist 5 %, 10 % voi

Ulekoormuskatse tulemus on rahuldav, kui pérast 20 % lisatud energia neeldumist kaitsekonstruktsioonis
on joud suurem kui 0,8 F ..

Ulekoormuskatse ajal on elastse libipainde t&ttu lubatud lisapragude ja -rebendite tekkimine ja/véi kait-
sekonstruktsiooni litkumisruumi tungimine voi selle kaitse puudumine. Pirast koormuse eemaldamist ei
tohi konstruktsioon aga tungida litkumisruumi, mis peab olema téielikult kaitstud.

Tidiendavad muljumiskatsed

Kui muljumiskatse ajal tekib pragusid voi rebendeid, mida ei saa pidada tithiseks, tehakse viivitamatult
pirast pragude voi rebendite tekkimise esile kutsunud katset teine samasugune muljumiskatse, rakendades
joudu 1,2 F,.

Tehtavad moodotmised

Murrud ja praod

Pirast iga katset kontrollitakse koiki traktori konstruktsioonielemente, liitekohti ja kinnitusvahendeid
visuaalselt voimalike murdumiste voi pragude leidmiseks, arvestamata viikesi pragusid ebaolulistes osades.
Liikumisruumi sisenemine

Iga katse jooksul kontrollitakse, ega moni kaitsekonstruktsiooni osa ei ole tunginud I lisa punktis 1.6

madratletud liikumisruumi.

Peale selle kontrollitakse, kas liikumisruumi moni osa jddb viljapoole kaitsekonstruktsiooni kaitstavat ala.
Siinkohal loetakse liikumisruum timbermineku kaitsekonstruktsiooni kaitsealast vilja jddvaks juhul, kui
moni selle osa oleks puudutanud maapinda, kui traktor oleks 166gi saamise suunas iimber ldinud. Selleks
loetakse esi- ja tagarehvid ning roopmelaius tootja tdpsustatud viikseimale moddule vastavaks.

Elastne ldbipaine killgkoormuse korral

Elastset labipainet moddetakse koormuse rakendamise punkti libival vertikaaltasapinnal (810 + a,) mm
istme indekspunktist korgemal. Selle mddtmiseks voib kasutada joonisel 7.8 esitatud seadmetega sarnaseid
seadmeid.

Pisildbipaine

Pirast viimast muljumiskatset registreeritakse kaitsekonstruktsiooni piisilabipaine. Selleks kasutatakse enne
katse alustamist tiles mirgitud peamiste iimbermineku kaitsekonstruktsiooni osade asendit istme indeks-
punkti suhtes.

Laiendamine muudele traktorimudelitele



L 91/18

Euroopa Liidu Teataja

10.4.2010

3.3.2.1.

3.3.2.1.1

3.3.2.1.2

3.3.2.1.3

3.3.2.1.4

3.3.2.1.5

3.3.2.2.

3.3.2.2.1.

3.3.2.2.2.

3.3.2.2.2.1.

3.3.2.2.2.2.

3.3.2.2.2.3.

[ei kohaldata]

Tehniline laiendamine

Kui traktorit, kaitsekonstruktsiooni voi kaitsekonstruktsiooni traktorile kinnitamise meetodit tehniliselt
muudetakse, voib algse katse teostanud katseiiksus anda vilja tehnilise laiendamise aruande jargmistel

juhtudel:

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine muudele traktorimudeli-
tele

Loogi- ja muljumiskatseid ei ole vaja teha iga traktorimudeliga, kui kaitsekonstruktsioon ja traktor
vastavad alljargnevates punktides 3.3.2.1.1-3.3.2.1.5 osutatud tingimustele.

Kaitsekonstruktsioon on katsetamisel kasutatud konstruktsiooniga identne.

Noutav energia ei iileta algse katse arvestuslikku energiat rohkem kui 5 % vorra.
Kinnitamismeetod ja traktori osad, mille kiilge konstruktsioon kinnitatakse, on identsed.

Koik osad, nditeks porilauad ja kapotikaas, mis vdivad kaitsekonstruktsiooni toetada, on identsed.

Istme asend ja selle olulised mootmed kaitsekonstruktsiooni sees ning kaitsekonstruktsiooni suhteline
asend traktoril peavad olema sellised, et litkumisruum oleks katsete jooksul alati labipaindunud konstrukt-
siooniga kaitstud (selle kontrollimiseks kasutatakse sama likkumisruumi vordluspunkti kui algses katsepro-
tokollis, vastavalt siis kas istme vordluspunkti voi istme indekspunkti).

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine kaitsekonstruktsiooni
muudetud mudelitele

Seda menetlust tuleb jirgida juhul, kui punkti 3.3.2.1 nduded ei ole tdidetud, ning seda ei tohi kasutada
juhul, kui muutub kaitsekonstruktsiooni traktorile kinnitamise meetodi pohiméte (nt kummist toed asen-
datakse riputusmehhanismiga).

Muudatused, mis ei mdjuta algse katse tulemusi (nt konstruktsiooni ebaolulises osas paikneva lisaseadme
paigaldusplaadi keeviskinnitus); erineva istme indekspunkti asukohaga istmete lisamine kaitsekonstrukt-
siooni piires (tingimusel, et kontrollitakse, et uus liikumisruum | uued liikkumisruumid on kdikide katsete
jooksul labipaindunud konstruktsiooniga kaitstud).

Muudatused, mis voivad algse katse tulemusi mojutada, seadmata kahtluse alla kaitsekonstruktsiooni
nouetele vastavust (nt konstruktsioonielemendi muutmine, kaitsekonstruktsiooni traktorile kinnitamise
meetodi muutmine). Teha voib valideerimiskatse ja kanda selle katse tulemused laiendusaruandesse.

Sellist liiki laiendamiseks kehtestatakse jargmised piirmaérad:
ilma valideerimiskatset korraldamata ei tohi kinnitada rohkem kui viit laiendust;

valideerimiskatse tulemused kinnitatakse laiendamiseks juhul, kui on tiidetud koik katsejuhiste nouetele
vastavuse tingimused ja kui:

parast iga 166gikatset modddetud labipaine ei erine algses katseprotokollis sisalduvast parast iga 166gikatset
mdddetud libipaindest rohkem kui + 7 % (diinaamilise katse korral);

eri horisontaalsete koormuskatsete kdigus noutava energiataseme saavutamisel moddetud joud ei erine
algses katses ndutava energiataseme saavutamisel mooddetud joust rohkem kui + 7 % ning eri horison-
taalsete koormuskatsete kiigus ndutava energiataseme saavutamisel moddetud ldbipaine (*) ei erine algses
katses ndutava energiataseme saavutamisel moddetud labipaindest rohkem kui = 7 % (staatilise katse
korral);

iiks tulemuste laiendamise aruanne voib sisaldada rohkem kui iihte kaitsekonstruktsiooni muudatust, kui
need kujutavad endast iihe kaitsekonstruktsiooniga seotud erinevaid variante, kuid ithe tulemuste laienda-
mise aruandega voib kinnitada vaid iihe valideerimiskatse. Katsetamata variante kirjeldatakse tulemuste
laiendamise aruande erijaos.
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3.3.2.2.3.

3.4

3.5.

3.5.2.1

3.5.2.2

3.5.2.3

3.5.2.4

3.5.2.5

uba katsetatud kaitsekonstruktsiooni tootja deklareeritud etalonmassi suurendamine. Kui tootja soovi

ba katsetatud kaitsekonstruk ja dekl d etal d Kui tootj b
jatkata sama tiitibikinnitusnumbri kasutamist, voib pérast valideerimiskatse tegemist anda vilja tulemuste
laiendamise aruande (sellisel juhul ei kohaldata punktis 3.3.2.2.2.2 osutatud + 7 % piirmédarasid).

[ei kohaldata]

Kaitsekonstruktsioonide kiilmakindlus

Kui kaitsekonstruktsiooni omadused kaitsevad seda viidetavalt killmahapruse eest, esitab tootja selle kohta
tiksikasjalikud andmed, mis lisatakse aruandele.

Jargmiste nduete ja menetluste eesmirk on tagada tugevus ja haprusest tingitud murdude viltimine
madalal temperatuuril. Kui riikides, kus tootamisel sellist lisakaitset vajatakse, hinnatakse kaitsekonstrukt-
siooni sobivust madalal temperatuuril kditamiseks, on soovitatav jirgida materjali suhtes jargmisi miini-
mumndudeid.

Kaitsekonstruktsiooni traktori kiilge kinnitamiseks ja kaitsekonstruktsiooni konstruktsiooniosade iihenda-
miseks kasutatavad poldid ja mutrid peavad olema kontrollitult vastupidavad madalale temperatuurile.

Koik konstruktsioonielementide ja paigaldusaluste valmistamisel kasutatavad keevituselektroodid peavad
kokku sobima punktis 3.5.2.3 kirjeldatud kaitsekonstruktsiooni materjaliga.

Kaitsekonstruktsiooni konstruktsioonielementides kasutatav terasmaterjal peab olema kontrollitud tugevu-
sega materjal, mis vastab tabelis 7.1 esitatud minimaalsetele ndutavatele 166gienergia vaartustele Charpy
meetodil (V-kujuline soon). Terase klass ja kvaliteet tipsustatakse vastavalt ISO standardile 630:1995.

Valtsituna alla 2,5 mm paksune ja vidiksema kui 0,2 % siisinikusisaldusega teras loetakse sellele ndudele
vastavaks.

Kaitsekonstruktsiooni muust materjalist kui terasest valmistatud konstruktsioonielementidel peab madalal
temperatuuril olema samavairne 16ogikindlus.

Charpy meetodil (V-kujuline soon) ndutavat 166gienergiat katsetades ei tohi ndidise suurus olla viiksem
suurimast tabelis 7.1 esitatud suurusest, mida materjal vdimaldab.

Charpy meetodi (V-kujuline soon) kohased katsed techakse kooskdlas standardis ASTM A 370-1979
esitatud menetlusega, vilja arvatud néidise suurused, mis vastavad tabelis 7.1 esitatud mddtmetele.

Tabel 7.1

Minimaalsed 166gienergia vairtused Charpy meetodil (V-kujuline soon)

Naidise suurus Energia temperatuuril Energia temperatuuril
-30°C -20°C
mm J J0)
10 x 10 (8 11 27,5
10x 9 10 25
10 x 8 9,5 24
10x 7,5 () 9,5 24
10x7 9 22,5
10 x 6,7 8,5 21
10x 6 8 20
10 x 5 () 7,5 19
10 x 4 7 17,5
10 x 3,5 6 15
10 x 3 6 15
10 x 2,5 () 5,5 14

(") Naitab soovitatavat suurust. Niidise suurus ei tohi olla viiksem suurimast soovitatavast suurusest, mida materjal

vdimaldab.

(") Noutav energia temperatuuril =20 °C on 2,5 korda suurem temperatuuri =30 °C kohta tépsustatud energiast. Lodgie-

nergiat mojutavad ka muud tegurid, st valtsimissuund, voolavuspiir, terade orientatsioon ja keevitamine. Terase
valimisel ja kasutamisel voetakse neid tegureid arvesse.
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3.5.2.6 Selle menetluse alternatiivina voib kasutada rahulikku voi poolrahulikku terast, mille kohta esitatakse

asjakohane spetsifikatsioon. Terase klass ja kvaliteet tdpsustatakse vastavalt ISO standardi 630:1995
muudatusele 1:2003.
3.5.2.7 Niidised peavad olema pikisuunalised ning vdetud lehtmaterjalist, toru- vi konstruktsiooniosadest enne

nende survetdotlust voi keevitamist kaitsekonstruktsioonis kasutamiseks. Toru- voi konstruktsiooniosadest
tuleb ndidised votta suurimate modtmetega kiilje keskelt ning need ei tohi sisaldada keeviseid.

3.6 [ei kohaldata]
Joonis 7.1
Liikumisruum
Joonis 7.1.a Joonis 7.1.b
Kiilgvaade Tagantvaade
Osa baastasandist 100 400
150+
I— A ls A B, A,B,
2
$> /
o
©
K 200 | 200 K, 1,
11 e e
QM QM
8
y/ N 1|8
(ESOWIINNN o v . “
F.P Fobedet ™ 2 .
o 5P 250 250 | EF,
S
N
Mootmed millimeetrites
Joonis 7.1.c
Ulaltvaade
| F
MN, £z K2E,
Yo,
1 2
Q,P,
M, N
™ %I Fq K,E,
140+a, >550

=

1 - istme indekspunkt 2 — baastasand
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Joonis 7.2.a

Liikumisruum péoratava istmega traktorite puhul: kahepostiline turvakaar

BE@

Joonis 7.2.b

Liikumisruum pooratava istmega traktorite puhul: muud liiki iimbermineku kaitsekonstruktsioonid
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Joonis 7.3

Pendelraskus ja selle riputusketid vdi terastrossid

1980 1o 2020 kg

Loogikiilg

I
M Médtmed millimeetrites

Raskuskeskme asukohta
tahistav mark

Joonis 7.4

Traktori kinnitamise niide (l60k tagant)

2 kinnitustrossi

2 kinnitustrossi

tugipruss
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Joonis 7.5

Traktori kinnitamise nidide (160k eest)

p")/’&ﬁ
A= MIOD ra ;
AL20%

2 kinnitustrossi

2 kinnitustrossi

tugipruss

Joonis 7.6

Traktori kinnitamise niide (look kiiljelt)

AN
N
5,

. ™,

Umaraks tehtud, et tagada AN

kontakt veljega S

Sx
Faasitud > X <~ ::!

: - ¥
i —
Kontaktpunkti

ldbiva pendel-
raskuse raskus-
keskme lii-

~ kumistee

11 ‘ o
il Kinnitustross (vt 6.6.3)
5 2%, X !
Pl A | AX
i 150 x 150 mm Pingutamata tross (ei

éi;r ugipost £ okaspuitpruss ... ole kohustuslik)

Pirast kinnitamist esi- ja tagarataste kiilgedele surutav pruss
ning velje vastu kiilutud tugipost



L 91/24

Euroopa Liidu Teataja

10.4.2010

Joonis 7.7

Traktori muljumiskatsel kasutatava seadme niide

Universaalsed tihvtliited

Joud

Joud

Kahepoolse toimega
hiidrosilinder

Universaaalsed tihvtliited

i Toed esi- ja tagatelje all

Joonis 7.8

Elastse libipainde mddtmise seadme niide

3
12 2m

b N
Umbermineku kaitse-
konstruktsiooni kiilge
kinnitatud horisontaalne

"—"'F:;‘"W
”» £
Hi~l7 .
i f i
th A I
i att
] HE
o~ g
I 4 Traktori Sassii v6i
i | I fimbermineku kaitse-
} I j konstruktsiooni
iy ™ poranda kitlge kinni-
I 7 Hoodrdeddrik tatud vertikaaltugi
FHH
i
HER
HER
1§}
L% { B
11

1 — pisilabipaine

2 — elastne labipaine
3 — koguldbipaine (pissildbipaine + elastne labipaine)
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Joonis 7.9
Jou-[libipaindekdver

Ulekoormuskatse ei ole vajalik

Staatiline koormusjdud
P

Fmax ]
Fa - ,
}:" .vm,.k.,m.,‘.m?ﬂ,w-....; ' )

e . i o o 60 e 00 0 0 N S i o WA BB A . 65, 5 TP 80 Y AP AN Y AP

Arvestuslik energia

(vt markus 2)
Pl

085D D

Mrkused
1. Leida F,, mis vastab 0,95 D'-le.

2. Ulekoormuskatse pole vajalik, kuna F, < 1,03 F.

Libipaine
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Joonis 7.10
Jou-[libipaindekdver

Ulekoormuskatse on vajalik

#Staatiline koormusjdud

R A Arvestuslik energia
ol . (vt markus 2)

=L SR {w mmmmmmmmmmm PR i SR Energia suurendamine
5% vdrra (vt markus 3)

£
§
¥
¥
]

Staatiline koormusjéud

-

A A AR A A A A B 35 3 0 e 1 R R

Q950 fj’g Libipaine

Miirkused
1. Leida F,, mis vastab 0,95 D*le.
2. Ulekoormuskatse on vajalik, kuna F, > 1,03 F.

3. Ulekoormuskatse tulemused on rahuldavad, kuna F, > 0,97 F ja F, > 0,8 Fyy
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Joonis 7.11
Jou-[libipaindekdver

Ulekoormuskatset tuleb jitkata.

# Staatiline koormusjdud

Fm&x
Fa e

Arvestuslik energia
(vt mérkus 2)

\
[

/

e

N
N
,,m‘sy

Energia suurendamine

/ 5 % vorra (vt markus 3)

Energia suurendamine
// 10 % vorra (vt markus 4)
A

Energia suurendamine 15 %

; / vbrra (vt mirkus 5)
Fa

Energia suurendamine 20 %
vorra (vt mirkused 6 ja 7)

o
N

[ SRR

o I T
v

besky D' Dy D Dy Ldbipaine

A
S

Ulekoormus

Markused

1. Leida F,, mis vastab 0,95 D*-le.

2. Ulekoormuskatse on vajalik, kuna F, > 1,03 F.

3. F, < 0,97 F, seepirast tuleb tilekoormust suurendada.

4. F. < 0,97 F,, seepdrast tuleb iilekoormust suurendada.

5. Fq 0,97 F, seepdrast tuleb iilekoormust suurendada.

6. Ulekoormuskatse tulemused on rahuldavad, kui F, > 0,8 F,,.

7. Ulekoormuskatse ebadnnestub siis, kui koormus langeb alla 0,8 F,,..

() Noutava energiataseme saavutamise ajal moddetud pisilabipaine + elastne libipaine.”
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I LISA

Direktiivi 86/415/EMU muutmine

Direktiivi 86/415/EMU muudetakse jirgmiselt.

1. II lisa muudetakse jargmiselt:

a) punkt 2.4.2.2.3 asendatakse jargmisega:

,2.4.2.2.3. Kolmepunktilist hiidraulilist tdstemehhanismi kiitatakse juhtseadistega, mis tootavad ainult seni, kuni

liilitit sees hoitakse;”;

b) lisatakse jargmine punkt 2.5:

w2.5
2.5.1.

2.5.2.
2.5.2.1.

2.5.2.2.

2.5.2.3.

2.5.2.4.

2.5.2.5.

2.5.2.6.

Jouvotuiiksuste juhtseadis(ed)

Mootorit ei saa kdivitada ilma jousiirdevolli toimimiseta.

Vilised juhtseadised

Juhtseadised peavad olema paigaldatud nii, et juht saab neid ohutust kohast kéivitada.
Juhtseadis(ed) tuleb projekteerida nii, et tahtmatu kaivitamine oleks vilistatud.
Kiivitamise juhtseadis peab olema isetagastuv vihemalt kdivitamise esimese kolme sekundi jooksul.

Viiteaeg juhtseadis(t)e kaivitamisest kavandatud toiminguni ei vdi olla pikem tehnilise sisseliilitamise/val-
jaliilitamise ajast. Kui nimetatud aeg tiletatakse, liilitub jouvdtuiiksus automaatselt vélja.

Jouvdtuitksust peab alati olema voimalik vilja lillitada juhiistmelt ning jouvotuiiksuse valimis(t)elt juht-
seadis(t)elt. Viljalitlitusfunktsioon on alati koigi muude toimingute suhtes iilimuslik.

Jouvotuitksuse valimine juhtseadis ja juhiistme juures asuv juhtseadis ei tohi teineteist vastastikku moju-
tada.”

2. III lisa muudetakse jargmiselt:

— tihise 1 alla lisatakse tekst ,Alternatiivina voib kasutada ISO standardi 3767-1:1998 kohast tihist 8.18”;

— tihise 3 alla lisatakse tekst ,Alternatiivina voib kasutada ISO standardi 3767-1:1998 kohast tihist 8.197;

— tahise 6 jarele lisatakse tekst ,Alternatiivina voib kasutada ISO standardi 3767-2:1991 kohast tdhist 7.11 koos ISO
standardi 3767-1:1998 kohaste tihistega 7.1-7.5";

— tihise 7 alla lisatakse tekst ,Alternatiivina voib kasutada ISO standardi 3767-2:1991 kohast tihist 7.12 (jouvo-
tuiiksuse niidik) koos ISO standardi 3767-1:1991 kohaste tihistega 7.1-7.5".
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IV LISA

Direktiivi 87/402/EMU muutmine

Direktiivi 87/402/EMU muudetakse jérgmiselt.

1. I lisa punkt 1 asendatakse jargmisega:

,1.Kohaldatakse OECD 2008. aasta oktoobri otsuse C(2008) 128 6. katsejuhise (*) punkti 1 (vdlja arvatud punkt 1.1
(,Pollu- ja metsamajanduslikud traktorid”)) maaratlusi ja ndudeid jargmises sdnastuses:

1.1.

1.2.

1.3.
1.3.1.

1.4.

1.5.

1.5.2.
1.5.2.1.

Maisted
[ei kohaldata]

Umbermineku kaitsekonstruktsioon

Umbermineku kaitsekonstruktsioon (turvakabiin vai -raam) (edaspidi ,kaitsekonstruktsioon”) on traktorile
paigaldatud tarind, mille esmane eesmark on traktori tavakasutamisel valtida voi vihendada juhile imber-
minekust tingitud ohte.

Umbermineku kaitsekonstruktsioon tagab piisavalt suure likumisruumi, et kaitsta juhti, kes asub tarindiga
piiratud ruumis voi ruumis, mis on piiratud sirgldikudega tarindi vilisservadest traktori mis tahes osani,
mis vdib maapinnaga kokku puutuda ning mis suudab traktorit @imbermineku korral sellises asendis
toetada.

Rattaroiébe
Ettevalmistav mdiste: ratta kesktasand

Ratta kesktasand on vordsel kaugusel kahest tasandist, kus asuvad rattavelje vilispinna vilisservad.

Rattaroopme madiste

Rattatelge labiv vertikaaltasapind 16ikub selle kesktasandiga piki sirgjoont, mis puutub teatavas punktis
kokku toetuspinnaga. Kui A ja B on sel viisil méddratud punktid traktori iihel teljel olevatel ratastel, on
roopmelaius punktide A ja B vaheline kaugus. Sel viisil saab rattaroopme mdirata nii esi- kui ka taga-
rataste puhul. Topeltrataste korral on rattaroobe kaugus kummagi rattapaari kesktasapinnaks oleva kahe
tasapinna vahel.

Lisamodiste: traktori kesktasand

Voetakse punktide A ja B piirasendid traktori tagateljel, mis annab rattar66pme maksimaalse vdimaliku
véirtuse. Traktori kesktasand on 16igu AB keskpunktis selle 16iguga risti olev vertikaaltasapind.

Teljevahe

Eespool mdiratletud kahte 16iku AB (iiks esi- ja teine tagarataste puhul) ldbivate vertikaaltasapindade
vaheline kaugus.

Istme indekspunkti kindlaksmddramine; istme asend ja reguleerimine Ratseks
Istme indekspunkt (**

Istme indekspunkt mdaaratakse kindlaks kooskdlas ISO standardiga 5353:1995.

Istme asend ja reguleerimine katseks:

kui seljatoe kalle ja istme asend on reguleeritavad, peavad need olema reguleeritud selliselt, et istme
indekspunkt oleks tagumises korgeimas asendis;
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1.5.2.2. kui istmel on vedrustus, peab see olema fikseeritud keskmisesse asendisse, kui see ei ole vastuolus istme
tootja selgete juhistega;

1.5.2.3.  kui istme asendit saab reguleerida ainult pikisuunas ja vertikaalselt, peab istme indekspunkti ldbiv pikitelg
olema paralleelne traktori vertikaalse pikitasandiga, mis ldbib rooliratta keskpunkti, ja mitte kaugemal kui
100 mm sellest tasandist.

1.6. Liikumisruum
1.6.1. Vertikaalne baastasand ja etalonjoon

Liikumisruum (Il lisa joonis 6.1) on mddratud vertikaalse baastasandi ja etalonjoone suhtes.

1.6.1.1. Baastasand on traktori suhtes tavaliselt pikisuunaline vertikaaltasand, mis kulgeb labi istme indekspunkti
ja rooliratta keskpunkti. Tavaliselt iihtib baastasand traktori keskpikitasandiga. Eeldatakse, et see baasta-
sand liigub koormuse rakendamise ajal koos istme ja roolirattaga horisontaalselt, kuid jaab traktori voi
timbermineku kaitsekonstruktsiooni pdranda suhtes risti.

1.6.1.2.  Etalonjoon on baastasandil olev joon, mis labib istme indekspunktist (140 + a,) mm tagapool ja (90 — a,)
mm allpool asuvat punkti ja esimest punkti rooliratta serval, millega see horisontaaltasandile tooduna

16ikub.

1.6.2.  Liikumisruumi kindlaksméddramine mittepo6ratava istmega traktorite

puhul

Liikumisruum mittepdoratava istmega traktorite puhul on méératletud allpool punktides 1.6.2.1-1.6.2.11
nii, et traktor asetseb horisontaalsel pinnal, reguleeritava istme korral on iste tagumises kdrgeimas
asendis (***) ja reguleeritava rooliratta korral on rooliratas keskmises juhtimisasendis; liikkumisruum
piirneb jargmiste pindadega:

1.6.2.1. kaks vertikaaltasandit 250 mm kaugusel baastasandi mdlemal kiiljel, mis ulatuvad allpool punktis 1.6.2.8
maédratletud tasandist 300 mm {lespoole ja pikisuunaliselt vihemalt 550 mm ettepoole baastasandiga
risti olevast vertikaaltasandist, mis jaib (210 — ap) mm istme indekspunktist ettepoole;

1.6.2.2. kaks vertikaaltasandit 200 mm kaugusel baastasandi mdlemal kiiljel, mis ulatuvad allpool punktis 1.6.2.8
madratletud tasandist 300 mm ftlespoole ja pikisuunaliselt allpool punktis 1.6.2.11 maratletud pinnast
kuni baastasandiga risti oleva vertikaaltasandini, mis jadb (210 — a) mm istme indekspunktist ettepoole;

1.6.2.3. baastasandiga risti olev kaldpind, mis on etalonjoonega paralleelne ja sellest 400 mm korgemal, ulatudes
tahapoole punktini, kus see 16ikub baastasandiga risti oleva ja istme indekspunktist (140 + ap) mm
tagapool asuvat punkti ldbiva vertikaaltasandiga;

1.6.2.4. Dbaastasandiga risti olev kaldpind, mis puutub kokku punktis 1.6.2.3 mdiratletud tasandiga selle kdige
tagumisel direl ja toetub istme seljatoe iilaosale;

1.6.2.5. baastasandiga risti olev vertikaaltasand, mis paikneb vihemalt 40 mm roolirattast eespool ja vihemalt
(760 — a,) mm istme indekspunktist eespool;

1.6.2.6. Dbaastasandiga risti oleva teljega silinderpind raadiusega 150 mm, mis on punktides 1.6.2.3 ja 1.6.2.5
madratletud tasandite suhtes tangentsiaalne;

1.6.2.7. kaks paralleelset kaldpinda, mis libivad punktis 1.6.2.1 méiratletud tasandite tilaservi, kusjuures 166gi
rakendamise kiiljel asuv kaldpind ei ole liikumisruumi kohal baastasandile ldhemal kui 100 mm;
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1.6.2.8.

1.6.2.9.

1.6.2.10.

1.6.2.11.

1.6.4.
1.6.4.1.

1.6.4.2.

1.7.

1.8.

istme indekspunktist (90 — a,) mm allpool asuvat punkti libiv horisontaaltasand;

kaks baastasandiga risti olevat vertikaaltasandi osa, mis kulgevad istme indekspunktist (210 — ap) mm

eespool ning ithendavad vastavalt punktis 1.6.2.1 mairatletud tasandite tagaservad punktis 1.6.2.2

mairatletud tasandite esiservadega;

kaks punktis 1.6.2.8 méiratletud tasandist 300 mm korgusel kulgevat horisontaaltasandi osa, mis ithen-

davad vastavalt punktis 1.6.2.2 mdiratletud vertikaaltasandite iilaservad punktis 1.6.2.7 mdiratletud

kaldpindade allservadega;

pind, vajaduse korral kdverpind, mida kujundav joon on baastasandiga risti ja mis kulgeb piki istme

seljatoe tagakiilge.

Liikumisruumi kindlaksmddramine pooratava sdidusuunaga traktorite

puhul

Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori puhul on litkumisruum rooli ja istme

kahe asendi jaoks maéiratud kahe liikumisruumi tthendamisel saadud ruum.

Lisaistmed

Kui traktorile on vdimalik paigaldada lisaistmeid, kasutatakse katsete jooksul kdikide voimalike variantide

istme indekspunkte hdlmavat ruumi. Kaitsekonstruktsioon ei tohi siseneda laiemasse liikumisruumi, mille

puhul voetakse arvesse koiki neid istme indekspunkte.

Kui pidrast katse tegemist voimaldatakse istme paigutamist uude kohta, tehakse kindlaks, kas uue istme

indekspunkti imbritsev liikumisruum jidb eelnevalt kindlaks méaaratud ruumi piiridesse. Vastasel korral

tuleb teha uus katse.

Maotmiste lubatavad tolerantsid

Lineaarmddtmed: t 3 mm

vilja arvatud: — rehvi labipaine: + 1 mm
— konstruktsiooni ldbipaine horisontaalkoormuse puhul: t 1 mm
— pendelraskuse langemiskorgus: + 1 mm

Massid: 1%

Joud: +2%

Nurgad: +2°

Siimbolid

a (mm) pool istme horisontaalsest reguleerimisulatusest

a, (mm) pool istme vertikaalsest reguleerimisulatusest

B (mm) traktori viikseim kogulaius

B, (mm) kaitsekonstruktsiooni maksimaalne vilislaius

D (mm) konstruktsiooni libipaine 166gipunktis (diinaamilised katsed) voi koor-

muse rakendamise punktis ja suunas (staatilised katsed)
D’ (mm) konstruktsiooni ldbipaine ndutava arvestusliku energia puhul
E, 0) koormuse eemaldamise punktis neeldunud deformatsioonienergia. F-D
koveraga holmatud ala
E; 1)) neeldunud deformatsioonienergia. F-D kovera alune ala
E'; 0) prao- vdi rebendijirgsel lisakoormuse rakendamisel neeldunud

deformatsioonienergia
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)
(%)

(***)

E", ) tilekoormuskatse ajal neelduv deformatsioonienergia juhul, kui koormus
on eemaldatud enne selle iilekoormuskatse alustamist. F-D kovera alune
ala

Ey 1)) pikisuunalise koormuse rakendamise ajal neelduv sisendenergia

E ) killgkoormuse rakendamise ajal neelduv sisendenergia

F (N) staatiline koormusjoud

F’ (N) E’i-le vastav koormusjoud ndutava arvestusliku energia puhul

F-D jou-[labipaindediagramm

F (N) tagumisele tugevale piisiseadele rakendatav joud

Finax (N) koormuse rakendamise ajal tekkiv maksimaalne staatiline koormusjoud,

vilja arvatud tilekoormuse puhul

F, (N) vertikaalne muljumisjoud

H (mm) pendelraskuse langemiskorgus (diinaamilised katsed)

H (mm) pendelraskuse langemiskdrgus lisakatse puhul (diinaamilised katsed)

I (kgm?) traktori vordlus-inertsimoment tagarataste keskjoonel, olenemata nende

tagarataste massist

L (mm) traktori vordlus-teljevahe
M (kg) traktori etalonmass tugevuskatsete ajal, vastavalt II lisa punktis 3.2.1.4
méiratletule.

OECD kitsaroopmeliste pdllu- ja metsamajanduslike ratastraktorite esiossa paigaldatavate timbermineku
kaitsekonstruktsioonide ametlike katsete standardiseeritud katsejuhised.

Katsetulemuste laiendamisel viidatakse algselt istme vordluspunkti kasutanud katseprotokollide puhul vajalike
modtmiste tegemisel istme indekspunkti asemel istme vordluspunktile ning osutatakse selgelt asjaolule, et
kasutatakse istme vordluspunkti (vt 1. lisa).

Kasutajatele tuletatakse meelde, et istme indekspunkt méiratakse kindlaks kooskélas ISO standardiga 5353 ning
et see on traktori suhtes fikseeritud punkt, mis ei muutu, kui istet keskasendist eemale reguleeritakse. Lii-
kumisruumi kindlaksmédramiseks on iste tagumises kdrgeimas asendis.”

2. 1I lisa asendatakse jirgmise tekstiga:

S LISA

Tehnilised nouded

Kitsaroopmeliste pdllu- ja metsamajanduslike ratastraktorite juhiistme ette monteeritud ja neid imbermineku puhul

kaitsva
otsuse

te kaitsekonstruktsioonide tehnilised nduded EU tiiiibikinnituseks on sitestatud OECD 2008. aasta oktoobri
C(2008) 128 6. katsejuhise (*) punktis 3, vilja arvatud punktid 3.2.4 (Katseprotokoll”), 3.4.1 (,Haldusalane

laiendus”), 3.5 (,Mirgistamine”) ja 3.7 (,Turvavoo kinnituspunktide ekspluatatsiooniomadused”), jirgmises sdnastuses:

.3
3.1.
3.1.1.

3.1.2.

3.1.2.1.

Eeskirjad ja juhised
Tugevuskatsete eeltingimused
Kahe eelkatse tegemine

Kaitsekonstruktsiooniga voib tugevuskatseid teha iiksnes siis, kui on edukalt tehtud nii kiilgstabiilsuse
katse kui ka mittepideva rullumise katse (vt voodiagramm joonisel 6.3).

Eelkatseteks ettevalmistamine

Traktor peab olema varustatud turvaasendis oleva timbermineku kaitsekonstruktsiooniga.
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3.1.2.2.

3.1.2.3.

3.1.2.4.

3.1.2.5.

3.1.3.1.

3.1.3.2.

3.1.4.
3.1.4.1.

3.1.4.2.
3.1.4.2.1.

3.1.4.2.2.

Traktoril tuleb kasutada tootja soovitatud suurima 1abimdddu ja selle 1dbimdddu juures viikseima ristloi-
kega rehve. Rehvid ei tohi olla tdidetud vedelballastiga ning rohk peab vastama tootja poolt pdllutéodeks
ette nahtule.

Tagarattad peavad olema reguleeritud kitsaimale roopmelaiusele; esirattad peavad olema reguleeritud
samale roopmelaiusele nii ldhedale kui voimalik. Kui esirataste puhul on vdimalik valida kahe erineva
roopme vahel, mis vordselt erinevad kitsaimast tagumisest roopmest, tuleb valida neist kahest laiem.

Koik traktori paagid peavad olema tdis voi neis kasutatavad vedelikud asendatud vastaval kohal vordse
massiga.

Koik seeriatootmisel kasutatavad tarvikud peavad olema oma tavaasendis traktorile kinnitatud.

Kiilgstabiilsuse katse

Eespool tipsustatud viisil ette valmistatud traktor paigutatakse horisontaaltasapinnale nii, et traktori esitelje
keskpunkt voi raamjuhtimisega traktori puhul kahe telje vaheline horisontaalne keskpunkt saaks vabalt
liikuda.

Tungraua voi tostuki abil kallutatakse traktori seda osa, mis on jdigalt kinnitatud rohkem kui 50 % traktori
raskusest kandvale teljele, mddtes pidevalt kaldenurka. Hetkel, kui traktor saavutab maad puudutavatel
ratastel ebakindla tasakaalu, peab see nurk olema vihemalt 38°. Katse tehakse iiks kord téielikult paremale
lukku pooratud roolirattaga ja teine kord tdielikult vasakule lukku pooratud roolirattaga.

Mittepideva rullumise katse
Uldised méirkused

Selle katse eesmirk on kontrollida, kas traktorile juhi kaitsmiseks kinnitatud konstruktsioon suudab
edukalt viltida pidevat rullumist, kui traktor paiskub kiilgsuunas imber ndlval, mille kallak on 1:1,5
(joonis 6.4).

Mittepideva rullumise tdendamiseks voib kasutada iihte punktides 3.1.4.2 ja 3.1.4.3 kirjeldatud kahest
meetodist.

Mittepideva rullumise demonstreerimine imberminekukatse abil

Umberminekukatse tehakse vihemalt nelja meetri pikkusel katsendlval (vt joonis 6.4). Pind peab olema
kaetud vihemalt 18 cm paksuse materjalikihiga, mille mulla koonuslidbistamise indeksi mddtmist kisitle-
vate standardite ASAE S313.3 FEB1999 ja ASAE EP542 FEB1999 kohaselt moddetud koonuslibistamise
indeks on:

A =235+ 20
vOi
B =335+ 20

Punktis 3.1.2 kirjeldatud viisil ette valmistatud traktorit kallutatakse kiilgsuunas algkiirusega null. Selleks
paigutatakse traktor katsendlva algusesse selliselt, et allamédge jddva kiilje rattad paiknevad nolval ja traktori
kesktasand on samakdorgusjoontega paralleelne. Pérast katsendlva pinnaga kokkupuutumist voib traktor
tmber kaitsekonstruktsiooni iilemise nurga pooreldes maapinnalt iiles kerkida, kuid ei tohi timber pais-
kuda. Traktor peab vajuma tagasi sellele kiiljele, mis langes esimesena vastu maad.
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3.1.4.3.
3.1.4.3.1.

3.1.4.3.2.

3.1.4.3.2.1.

3.1.4.3.2.2.

3.1.4.3.2.3.

3.1.4.3.2.4.

3.1.4.3.2.5.

Mittepideva rullumise demonstreerimine arvutuse abil

Mittepideva rullumise tdendamiseks arvutuse abil on vaja tdpselt teada jargmisi traktorit iseloomustavaid

andmeid (vt joonis 6.5):

tagumise rehvi laius

kaitsekonstruktsiooni laius parempoolse ja vasakpoolse 166gipunkti vahel
kapotikaane laius

esitelje poordenurk nullasendist litkumise 16puni
esirechvide korgus tdieliku teljekoormuse juures
tagarehvide korgus tidieliku teljekoormuse juures
esitelje keskpunkti korgus

raskuskeskme korgus

166gipunkti korgus

kapotikaane korgus

raskuskeskme ja esitelje vaheline horisontaalkaugus
raskuskeskme ja tagatelje vaheline horisontaalkaugus

horisontaalkaugus raskuskeskme ja kaitsekonstruktsiooni 1dike juhtpunkti vahel
(miinusmargiga, kui see punkt paikneb raskuskeskme tasandist eespool)

horisontaalkaugus raskuskeskme ja kapotikaane eesmise nurga vahel
arvutuses kasutatav traktori mass
inertsimoment pikiteljelt 1dbi raskuskeskme

tagumine rodpmelaius

Roopmelaiuse S ja rehvilaiuse By summa peab olema suurem kui kaitsekonstruktsiooni laius By.

Arvutamiseks voib teha jargmisi lihtsustavaid oletusi:

seisev tasakaalustatud esiteljega traktor paiskub kallakuga 1:1,5 ndlval timber kohe, kui raskuskese on
poorlemisteljest vertikaalselt kdrgemal;

poorlemistelg on traktori pikisuunalise teljega paralleelne ning libib esimese ja tagumise allamige jddva
ratta kontaktpindade keskme;

traktor ei libise allamige;

kokkupdrge nolvaga on osaliselt elastne, elastsuskoefitsiendiga

ndlva tungimise siigavus ja kaitsekonstruktsiooni deformatsioon annavad kokku

T=0,2 m



10.4.2010 Euroopa Liidu Teataja L 91/35

3.1.4.3.2.6. iikski teine traktori osa ndlva ei tungi.

3.1.4.3.3.  Arvutiprogramm (BASIC (**)) esiossa paigaldatud kaitsekonstruktsiooniga kiiljeli iimberpaiskuva kitsaroop-
melise traktori pideva voi katkestatud rullumise kindlaksméddramiseks on osa kiesolevast katsejuhisest ning
niited selle kohta on esitatud punktides 6.1-6.11.

3.1.5. Maotmismeetodid
3.1.5.1. Horisontaalkaugus raskuskeskme ja taga- (L;) voi esitelje (L,) vahel

Traktori molemal kiiljel mdddetakse taga- ja esitelje vaheline kaugus eesmirgiga teha kindlaks, et telgede
vahel puudub péoérdenurk.

Kaugus raskuskeskme ja tagatelje (L) voi esitelje (L,) vahel arvutatakse traktori massi jaotumise pohjal
taga- ja esirataste vahel.

3.1.5.2. Taga- (D3) ja esirehvide (D,) kdorgus

Moddetakse rehvi korgeima punkti kaugus maapinnast (joonis 6.5) ning esi- ja tagarehvide puhul kasu-
tatakse sama meetodit.

3.1.53. Horisontaalkaugus raskuskeskme ja kaitsekonstruktsiooni ldike juht-
punkti vahel (Lg)

Moddetakse raskuskeskme ja kaitsekonstruktsiooni 16ike juhtpunkti vaheline kaugus (joonised 6.6.a, 6.6.b
ja 6.6.c). Kui kaitsekonstruktsioon asub raskuskeskme tasandist eespool, on saadud mddt miinusmirgiga

(Le)-

3.1.5.4. Kaitsekonstruktsiooni laius (By)

Moddetakse kaitsekonstruktsiooni kahel vertikaalsel postil asuva parempoolse ja vasakpoolse 166gipunkti
vaheline kaugus.

Loogipunkt maédratakse kaitsekonstruktsiooniga tangentsiaalsel tasandil, mis labib esi- ja tagarehvide
tlemiste viliste punktide moodustatud joont (joonis 6.7).

3.1.5.5. Kaitsekonstruktsiooni kdrgus (Hyg)

Moddetakse konstruktsiooni 166gipunkti vertikaalkaugus maapinnast.

3.1.5.6. Kapotikaane kdrgus (Hj7)

Moddetakse kapotikaanel asuva 166gipunkti vertikaalkaugus maapinnast.

Loogipunkt médratakse kapotikaane ja kaitsekonstruktsiooniga tangentsiaalsel tasandil, mis labib esirehvi
tilemisi valiseid punkte (joonis 6.7). MoGtmised tehakse kapotikaane molemal kiiljel.

3.1.5.7. Kapotikaane laius (B;)

Mdddetakse eelnevalt mddratud kahe kapotikaanel asuva loogipunkti vaheline kaugus.

3.1.5.8. Horisontaalkaugus raskuskeskme ja kapotikaane eesmise nurga vahel (L)

Moddetakse eelnevalt mddratud, kapotikaanel asuva 166gipunkti kaugus raskuskeskmest.
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3.1.5.9.

3.1.5.10.

3.1.5.11.

3.1.5.12.

3.1.5.13.

3.2.

3.2.1.
3.2.1.1.

3.2.1.2.

3.2.1.3.
3.2.1.3.1.

3.2.1.3.2.

Esitelje keskpunkti korgus (Hy)

Esitelje keskpunkti vertikaalkaugus esirataste telje keskpunktist (Hg;) sisaldub tootja tehnilises aruandes ja
see tuleb jdrele vaadata.

Moddetakse esirataste telje keskpunkti vertikaalkaugus maapinnast (Hy,) (joonis 6.8).

Esitelje keskpunkti korgus (Hy) on mdlema eespool esitatud vddrtuse summa.

Tagumine r66pmelaius (S)

Moddetakse minimaalne tagumine roopmelaius suurimate tootja tdpsustatud rehvide kasutamise korral
(joonis 6.9).

Tagumise rehvi laius (Bg)

Moddetakse tagumise rehvi vilis- ja sisetasandi vaheline kaugus rehvi ilaosas (joonis 6.9).

Esitelje poordenurk (Dg)

Mdlemal pool telge mdddetakse suurim nurk, mis on méiratletud esitelje lilkumisega horisontaalasendist
maksimaalse ldbipainde asendisse, vittes arvesse amortisaatorite vdimalikku kokkusurumist. Kasutatakse
suurimat moddetud nurka.

Traktori mass (M)

Traktori mass madratakse kindlaks vastavalt punktis 3.2.1.4 tipsustatud tingimustele.

Kaitsekonstruktsioonide ja nende traktoritele kinnitamise seadmete tugevuse katsetamise tingi-
mused

Uldnouded
Katse eesmirgid

Spetsiaalsete kinnitusvahendite abil tehtavate katsete eesmirk on simuleerida koormusi, mis kaitsekonst-
ruktsiooni traktori imberminekul mdjutavad. Need katsed vdimaldavad teha tihelepanekuid kaitsekonst-
ruktsiooni ja selle kinnituskronsteinide ning mis tahes katsekoormust iilekandvate traktoriosade tugevuse

kohta.

Katsemeetodid

Katsed voib teha diinaamilise voi staatilise protseduuri kohaselt. Osutatud meetodid on samaviirsed.

Katsete ettevalmistamist reguleerivad tldreeglid

Kaitsekonstruktsioon peab vastama seeriatoodangu spetsifikatsioonidele. See peab olema kinnitatud tootja
soovitatud meetodil ithele neist traktoreist, mille jaoks see on projekteeritud.

Mirkus: staatiliseks tugevuskatseks ei ole vaja kompleksset traktorit, vaid kaitsekonstruktsioon ja traktori
need osad, millele see on kinnitatud, peavad moodustama tootava terviku (edaspidi ,agregaat”).

Nii staatilisteks kui ka diinaamilisteks katseteks peab monteeritud traktor (voi agregaat) olema varustatud
koigi seeriatoodangu osadega, mis vdivad mdjutada kaitsekonstruktsiooni tugevust voi olla vajalikud
tugevuskatse tegemiseks.

Punktis 3.2.3 esitatud nduetele vastavuse tingimuste tditmise kontrollimiseks peavad traktorile (vdi agre-
gaadile) olema monteeritud ka liikumisruumis ohtu tekitada voivad osad.
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3.2.1.3.3.

3.2.1.3.4.

3.2.1.4.

3.2.2.
3.2.2.1.

3.2.2.2.
3.2.2.2.1.

3.2.2.2.2.

3.2.2.2.3.

3.2.2.2.4.

Koik traktori voi kaitsekonstruktsiooni osad, sealhulgas ilmastiku eest kaitsvad osad, peavad olema lisatud
vOi joonistel esitatud.

Tugevuskatseteks tuleb eemaldada koik paneelid ja eemaldatavad mittekonstruktsioonilised osad, et need ei
lisaks kaitsekonstruktsioonile tugevust.

Roopmelaiust tuleb reguleerida selliselt, et rehvid tugevuskatse ajal kaitsekonstruktsiooni voimaluse korral
ei toetaks. Kui katsed tehakse staatilise protseduuri kohaselt, vdib rattad eemaldada.

Traktori etalonmass tugevuskatsete ajal

Valemites pendelraskuse langemiskorguse, koormuse energia ja muljumisjdudude arvutamiseks kasutatav
etalonmass M peab olema vihemalt traktori mass ilma lisaseadmeteta, kuid koos jahutusvedeliku, 6lide,
kiituse, tooriistade ja kaitsekonstruktsiooniga. See ei hdlma valikvarustuses olevaid eesmisi ja tagumisi
ballastraskusi, rehviballasti, killgemonteeritud t66riistu, killgemonteeritud seadmeid ega mis tahes eriosi.

Katsed

Katsete jarjekord

IIma et see piiraks punktides 3.3.1.1.6, 3.3.1.1.7, 3.3.2.1.6 ja 3.3.2.1.7 nimetatud lisakatseid, on katsete
jarjekord jargmine:

1) 166k (diinaamiline katse) voi koormuse rakendamine (staatiline katse) konstruktsiooni tagaosale

(vt punktid 3.3.1.1.1 ja 3.3.2.1.1);

2) muljumiskatse tagant (diinaamiline voi staatiline katse)

(vt punktid 3.3.1.1.4 ja 3.3.2.1.4);

3) 166k (diitnaamiline katse) voi koormuse rakendamine (staatiline katse) konstruktsiooni esiosale

(vt punktid 3.3.1.1.2 ja 3.3.2.1.2);

4) 1606k (diinaamiline katse) vdi koormuse rakendamine (staatiline katse) konstruktsiooni kiiljele

(vt punktid 3.3.1.1.3 ja 3.3.2.1.3);

5) muljumine konstruktsiooni eesosast (diinaamiline voi staatiline katse)

(vt punktid 3.3.1.1.5 ja 3.3.2.1.5).

Uldnduded

Kui katse kdigus moni traktori tokestusvahendite osa puruneb voi liigub, alustatakse katset uuesti.

Katsete ajal ei tohi traktorit ega kaitsekonstruktsiooni parandada ega reguleerida.

Traktoril peab katsete viltel olema sees tithikiik ja pidurid vilja lilitatud.

Kui traktori kere ja rataste vahel on vedrustus, peab see olema katsete ajal blokeeritud.
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3.2.2.2.5.

3.2.3.
3.2.3.1.

3.2.3.1.1.

3.2.3.1.2.

3.2.3.1.3.

3.2.3.1.4.

3.2.3.1.5.

3.2.3.2.

3.2.4.

3.2.5.
3.2.5.1.
3.2.5.1.1.

3.2.,5.1.2.

3.2.5.1.3.

3.2.5.2.

Konstruktsiooni tagaosa kiilg, millele antakse esimene 166k (diinaamiline katse) vdi rakendatakse esimest
koormust (staatiline katse), peab olema see kiilg, mis katse tegijate arvates saab konstruktsiooni jaoks
koige ebasoodsamates tingimustes kdige rohkem looke voi millele rakenduvad koormused. Lok kiiljelt ja
tagant tuleb anda ning kiilgmist ja tagumist koormust rakendada kaitsekonstruktsiooni keskpikitasandi
molemale kiiljele. Look eest tuleb anda ning koormust eest rakendada kaitsekonstruktsiooni keskpikita-
sandi samale kiiljele, millele anti kiilglook vai rakendati kiilgkoormust.

Nouetele vastavuse tingimused

Kaitsekonstruktsioon loetakse tugevusnduetele vastavaks, kui see vastab jargmistele tingimustele:

parast iihtegi katseosa ei tohi sellel olla pragusid ega rebendeid punkti 3.3.1.2.1 v&i 3.2.3.1.2 tahenduses.
Kui mone katse kiigus ilmnevad olulised praod voi rebendid, tuleb viivitamatult parast pragusid voi
rebendeid pdhjustanud 166ki voi muljumist teha vastavalt diinaamilistele voi staatilistele katsetele lisakatse;

katsete ajal ei tohi tikski kaitsekonstruktsiooni osa siseneda I lisa punktis 1.6 mdiratletud litkumisruumi,
vilja arvatud tlekoormuskatse puhul;

kooskdlas punktidega 3.3.1.2.2 ja 3.3.2.2.2 peab konstruktsioon katsete ajal kaitsma koiki litkumisruumi
osasid, vilja arvatud iilekoormuskatse puhul;

katsete ajal ei tohi kaitsekonstruktsioon avaldada istme konstruktsioonile mingit survet;

kooskdlas punktidega 3.3.1.2.3 ja 3.3.2.2.3 mdddetud elastne labipaine peab olema alla 250 mm.

Ukski lisaseade ei tohi juhti ohustada. Traktoril ei tohi olla ithtegi eenduvat lisaseadet ega osa, mis vdiks
timbermineku korral juhti vigastada, ega iihtegi sellist osa, millesse juht voiks konstruktsiooni ldbipainde
tulemusel nditeks sdirt- voi labajalgapidi kinni jaida.

[ei kohaldata]

Diinaamiliste katsete aparatuur ja seadmed
Pendelraskus

Pendlina toimiv raskus riputatakse kahe keti voi terastrossiga konksude otsa maapinnast vdhemalt 6 m
korgusele. Tuleb tagada vahendid rippuva raskuse korguse ja raskuse ning riputuskettide vi terastrosside
vahelise nurga soltumatuks reguleerimiseks.

Pendelraskuse mass peab olema 2 000 *+ 20 kg, arvestamata kettide voi terastrosside kaalu, mis ei tohi
iletada 100 kg. Loogipinna kiilgede pikkus peab olema 680 £ 20 mm (vt joonis 6.10). Raskus tuleb tdita
nii, et selle raskuskeskme asukoht oleks konstantne ja kattuks rooptahuka geomeetrilise keskmega.

Rooptahukas peab olema iihendatud siisteemiga, mis tdmbab seda tagasi selliselt projekteeritud ja paigu-
tatud kiirvabastusmehhanismi abil, mis voimaldab pendelraskuse vallandamist ilma, et rooptahukas
hakkaks vonkuma imber oma horisontaaltelje, mis on pendli vonkumistasandiga risti.

Pendli kinnitamine

Pendli kinnituskonksud peavad olema jdigalt fikseeritud, et nende korvalekalle ei iiletaks itheski suunas
1 % langemiskorgusest.
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3.2.5.3.
3.2.5.3.1.

3.2.5.3.2.

3.2.5.3.3.

3.2.5.4.
3.2.5.4.1.

3.2.5.4.2.

3.2.5.5.
3.2.5.5.1.

3.2.5.5.2.

3.2.5.6.
3.2.5.6.1.

3.2.5.6.2.

3.2.5.7.

3.2.5.8.

3.2.5.8.1.

3.2.5.8.2.

Kinnitustrossid

Noutava roopmelaiusega ja koikidel kirjeldatud juhtudel (vt joonised 6.11, 6.12 ja 6.13) traktori kinni-
tamiseks vajalikku ala holmavad kinnitusroopad peavad olema jaigalt kinnitatud pendli alla paindumatule
alusele.

Traktor kinnitatakse roobastele iimarkeerme ja kiudsiidamikuga terastrossiga, konstruktsiooniga 6 x 19
vastavalt standardile ISO 2408:2004 ja nominaallibimédduga 13 mm. Metallkeerme tdmbetugevus peab
olema 1770 MPa.

Raamjuhtimisega traktori keskmine poordsild tuleb koigi katsete jaoks nduetekohaselt toestada ja kinni-
tada. Kiilgloogikatsete puhul toestatakse poordsild ka 16ogi vastaskiiljelt. Kui see lihtsustab terastrosside
nouetekohast kinnitamist, ei pea esi- ja tagarattad olema iihel joonel.

Rataste tugipost ja -pruss

Loogikatsete puhul toestatakse rattad 150 x 150 mm okaspuitprussiga (vt joonised 6.11, 6.12 ja 6.13).

Kiilgloogikatsetel kinnitatakse poranda kiilge okaspuitpruss, mis toestab 166gi vastaspoolel oleva ratta
velge (vt joonis 6.13).

Raamjuhtimisega traktorite tugipostid ja kinnitustrossid

Raamjuhtimisega traktorite puhul tuleb kasutada tdiendavaid tugiposte ja kinnitustrosse. Nende eesmirk
on tagada, et traktori see osa, millele kaitsekonstruktsioon on paigaldatud, oleks sama jiik kui raamjuhti-
miseta traktoril.

Taiendavaid iiksikasju 166gi- ja muljumiskatsete kohta on esitatud punktis 3.3.1.1.

Rehvide rohk ja ldbipaine

Traktori rehvid ei tohi olla tdidetud vedelballastiga ning rohk peab vastama tootja poolt pdllutdddeks ette
nihtule.

Igal konkreetsel juhul pingutatakse kinnitustrossid selliselt, et rehvide labipaine vastab 12 protsendile
rehviseina korgusest (rattavelje madalaima punkti kdrgus maapinnast) enne trosside pingutamist.

Muljumiskatsel kasutatav seade

Joonisel 6.14 kujutatud seadmega peab olema vdimalik rakendada kaitsekonstruktsioonile allapoole
suunatud joudu ligikaudu 250 mm laiuse jdiga prussi abil, mis on universaalliigenditega kinnitatud
koormust avaldava mehhanismi kiilge. Tuleb kasutada sobivaid teljetugesid, et traktori rehvidele ei mdjuks
muljumisjoud.

Modteseadmed

Vaja ldheb jirgmisi modteseadmeid:

seade elastse labipainde (vahe maksimaalse libipainde momendi ja piisilibipainde vahel) mootmiseks (vt
joonis 6.15);

seade, mille abil kontrollitakse, et kaitsekonstruktsioon ei ole tunginud liikumisruumi ning viimane on
jaanud katse ajal konstruktsiooniga kaitstavasse alasse (vt punkt 3.3.2.2.2).
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3.2.6.1.
3.2.6.1.1.

3.2.6.1.2.

3.2.6.1.3.

3.2.6.1.4.

3.2.6.1.5.

3.2.6.2.
3.2.6.2.1.

3.2.6.2.2.

3.2.6.3.
3.2.6.3.1.

3.2.6.3.2.

3.2.6.4.

Staatiliste katsete aparatuur ja seadmed
Staatilise katse seade

Staatilise katse seade peab voimaldama rakendada kaitsekonstruktsioonile veojoudusid voi koormusi.

Tuleb luua sellised tingimused, et koormus jaguneks selle rakendamise suunas iihtlaselt mooda prussi,
mille pikkus on tdpselt 50-ga jaguv suurus vahemikus 250-700 mm. Jdiga prussi otsa kdrgus on 150
mm. Kaitsekonstruktsiooniga kokku puutuvad prussi servad peavad olema timarad, kdverusraadiusega
kuni 50 mm.

Polsterdust peab olema voimalik reguleerida koormuse suuna suhtes mis tahes nurga all nii, et see jargiks
konstruktsiooni libipaindumisel selle koormust taluva pinna nurgamuutusi.

Jou rakendamise suund (kdrvalekalle horisontaal- ja vertikaalsuunast):

o

— katse alguses, nullkoormuse juures: + 2°%

— Kkatse ajal, koormuse all: horisontaaltasapinnast 10° ilespoole ja 20° allapoole. Sellised korvalekalded
tuleb hoida minimaalsed.

Selleks et koormust saaks igal hetkel kisitada staatilisena, peab labipainde kiirus olema kogu aeg piisavalt
acglane (vdhem kui 5 mm]s).

Kaitsekonstruktsioonis neeldunud energia modtmise seade

Konstruktsioonis neeldunud energia mairamiseks joonestatakse jou ja ldbipainde soltuvuse kover. Konst-
ruktsioonile koormuse rakendamise punktis ei ole joudu ja libipainet vaja moota, kuid joudu ja ldbipainet
moddetakse samal ajal ja kollineaarselt.

Libipainde modtmise ldhtepunkt valitakse selliselt, et voetakse arvesse ainult konstruktsioonis ja/voi
traktori teatavate osade labipaindel neeldunud energiat. Kinnituste libipaindel ja/voi libisemisel neeldunud
energiat ei arvestata.

Traktori maapinnale kinnitamise viisid

Noutava roopmelaiusega ja koikidel kirjeldatud juhtudel traktori kinnitamiseks vajalikku ala hdlmavad
kinnitusroopad peavad olema jdigalt kinnitatud paindumatule alusele katseseadme lahedal.

Traktor tuleb roobastele kinnitada mis tahes sobivate vahenditega (plaadid, kiilud, terastrossid, tungrauad
jne) nii, et see katsete ajal ei liiguks. Seda nduet kontrollitakse katse ajal tavalisi pikkuse mddtmise
vahendeid kasutades.

Kui traktor liigub, korratakse tervet katset, vilja arvatud juhul, kui jou ja libipainde séltuvuse kdvera
joonestamiseks vajaliku libipainde mddtmise siisteem on kinnitatud traktori kiilge.

Muljumiskatsel kasutatav seade

Joonisel 6.14 kujutatud secadmega peab olema vdimalik rakendada kaitsekonstruktsioonile allapoole
suunatud joudu ligikaudu 250 mm laiuse jdiga prussi abil, mis on universaalliigenditega kinnitatud
koormust avaldava mehhanismi kiilge. Tuleb kasutada sobivaid teljetugesid, et traktori rehvidele ei mojuks
muljumisjoud.
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3.2.6.5. Muud mddteseadmed

Vaja ldheb ka jargmisi mddteseadmeid:

3.2.6.5.1. seade elastse libipainde (vahe maksimaalse libipainde momendi ja piisilibipainde vahel) mootmiseks (vt
joonis 6.15);

3.2.6.5.2. seade, mille abil kontrollitakse, et kaitsekonstruktsioon ei ole tunginud liikumisruumi ning viimane on
jaanud katse ajal konstruktsiooniga kaitstavasse alasse (vt punkt 3.3.2.2.2).

3.3. Katsemenetlused

3.3.1. Diinaamilised katsed

33.1.1. L66gi- ja muljumiskatsed
3.3.1.1.1. L66k tagant

3.3.1.1.1.1. Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 166k tabab kaitsekonstruktsiooni siis, kui raskuse
loogikiilg ja tugiketid voi terastrossid on vertikaaltasandi A suhtes M/100ga vordse, maksimaalselt 20°
nurga all, vilja arvatud juhul, kui kaitsekonstruktsiooni nurk vertikaaltelje suhtes on libipainde ajal
kokkupuutepunktis suurem. Sellisel juhul reguleeritakse raskuse 16ogikiilge lisatoe abil nii, et see oleks
maksimaalse libipainde momendil 166gipunktis kaitsekonstruktsiooniga paralleelne, kusjuures tugiketid
voi terastrossid jadvad vertikaaltelje suhtes eespool osutatud nurga alla.

Raskuse riputuskorgust reguleeritakse ning voetakse vajalikud meetmed, et viltida raskuse kdrvalepoordu-
mist 166gipunktis.

Loogipunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori tahapoole @imbermineku korral puudutab
maapinda tdendoliselt esimesena, tavaliselt konstruktsiooni iilaserv. Raskuse raskuskese peab paiknema
kaitsekonstruktsiooni iilaosa vilisdart puudutavast, traktori kesktasapinnaga paralleelsest vertikaaltasandist
seespool kaugusel, mis vastab ithele kuuendikule kaitsekonstruktsiooni iilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi viljaulatuv, kasutatakse kiile, mis vodimaldavad sellele
166ki rakendada ilma konstruktsiooni tugevdamata.

3.3.1.1.1.2. Traktor tuleb maa kiilge kinnitada nelja terastrossiga, iiks tross kummagi telje kummaski otsas, nagu on
nédidatud joonisel 6.11. Trosside kinnituspunktid peavad ees ja taga paiknema sellisel kaugusel, et trossid
moodustaksid maapinna suhtes vihem kui 30° nurga. Lisaks peavad tagaosa kinnitused olema paigutatud
nii, et kahe trossi tthinemiskoht asub vertikaaltasandil, mida mooda liigub pendelraskuse raskuskese.

Terastrosse tuleb pingutada selliselt, et rehvide ldbipainded vastaksid punktile 3.2.5.6.2. Kui terastrossid on
pingutatud, asetatakse tagumiste rataste ette tugipruss, surutakse see tihedalt vastu rattaid ja kinnitatakse
seejrel maa kiilge.

3.3.1.1.1.3. Kui tegemist on raamjuhtimisega traktoriga, toestatakse liigendust lisaks vihemalt 100 x 100 mm
puupakuga, mis on tugevasti maa kiilge kinnitatud.

3.3.1.1.1.4. Pendelraskus tdommatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme korgus vorreldes selle kdrgusega 166gipunktis
vastaks iihele kahest jargmisest valemist, mis valitakse vastavalt katsetamiseks esitatud agregaadi etalon-
massile:

H=125+007M

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;
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3.3.1.1.1.5.

3.3.1.1.2.
3.3.1.1.2.1.

3.3.1.1.2.2.

3.3.1.1.2.3.

3.3.1.1.2.4.

H=125+0,02M

traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

Seejirel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel porgata vastu kaitsekonstruktsiooni.

Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori puhul kasutatakse samu valemeid.

Lok eest

Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 166k tabab kaitsekonstruktsiooni siis, kui raskuse
166gikiilg ja tugiketid voi terastrossid on vertikaaltasandi A suhtes M/100ga vordse, maksimaalselt 20°
nurga all, vilja arvatud juhul, kui kaitsekonstruktsiooni nurk vertikaaltelje suhtes on libipainde ajal
kokkupuutepunktis suurem. Sellisel juhul reguleeritakse raskuse 160gikiilge lisatoe abil nii, et see oleks
maksimaalse libipainde momendil 166gipunktis kaitsekonstruktsiooniga paralleelne, kusjuures tugiketid
voOi terastrossid jddvad vertikaaltelje suhtes eespool osutatud nurga alla.

Pendelraskuse riputuskorgust reguleeritakse ning voetakse vajalikud meetmed, et viltida raskuse korvale-
poordumist 166gipunktis.

Lodgipunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori edasisuunas lifkumisel kiiljele iimbermineku
korral puudutab maapinda tdenioliselt esimesena, tavaliselt konstruktsiooni iilaserv. Raskuse raskuskese
peab paiknema kaitsekonstruktsiooni iilaosa vilisddrt puudutavast, traktori kesktasapinnaga paralleelsest
vertikaaltasandist seespool kaugusel, mis vastab iihele kuuendikule kaitsekonstruktsiooni iilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi viljaulatuv, kasutatakse kiile, mis vdimaldavad sellele
166ki rakendada ilma konstruktsiooni tugevdamata.

Traktor tuleb maa kiilge kinnitada nelja terastrossiga, iiks tross kummagi telje kummaski otsas, nagu on
ndidatud joonisel 6.12. Trosside kinnituspunktid peavad ees ja taga paiknema sellisel kaugusel, et trossid
moodustaksid maapinna suhtes vihem kui 30° nurga. Lisaks peavad tagaosa kinnitused olema paigutatud
nii, et kahe trossi thinemiskoht asub vertikaaltasandil, mida mo6da liigub pendelraskuse raskuskese.

Terastrosse tuleb pingutada selliselt, et rehvide liabipainded vastaksid punktile 3.2.5.6.2. Kui terastrossid on
pingutatud, asetatakse tagumiste rataste taha tugipruss, surutakse see tihedalt vastu rattaid ja kinnitatakse
seejarel maa kiilge.

Kui tegemist on raamjuhtimisega traktoriga, toestatakse liigendust lisaks vdhemalt 100 x 100 mm
puupakuga, mis on tugevasti maa kiilge kinnitatud.

Pendelraskus tommatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme korgus vorreldes selle korgusega 166gipunktis
vastaks iihele kahest jargmisest valemist, mis valitakse vastavalt katsetamiseks esitatud agregaadi etalon-
massile:

H=125+007M

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H=125+0,02M

traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

Seejirel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel porgata vastu kaitsekonstruktsiooni.
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3.3.1.1.2.5. Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori puhul on korgus eespool esitatud vale-
mite ja alljargnevate valemite kaudu saadud vaartustest suurim:

H=2165x 108 M x L2

voi

H=573x102]

33.1.13. Léok kiljelt

3.3.1.1.3.1. Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 160k tabab kaitsekonstruktsiooni siis, kui raskuse
160gikiilg ja tugiketid voi terastrossid on vertikaalsed, vilja arvatud juhul, kui ldbipainde ajal moodustab
kaitsekonstruktsioon kokkupuutepunktis vertikaaltelje suhtes alla 20° nurga. Sellisel juhul reguleeritakse
raskuse 166gikiilge lisatoe abil nii, et see oleks maksimaalse labipainde momendil kaitsekonstruktsiooniga
166gipunktis paralleelne, kusjuures tugiketid voi terastrossid jadvad 166gi ajal vertikaalseks.

Pendelraskuse riputuskorgust reguleeritakse ning voetakse vajalikud meetmed, et viltida raskuse korvale-
poordumist 166gipunktis.

Loogipunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori kiiljele timbermineku korral puudutab
maapinda tdenioliselt esimesena.

3.3.1.1.3.2. Traktori selle kiilje rattad, millele 166k antakse, peavad olema kinnitatud maa kiilge terastrossidega, mis
kulgevad iile esi- ja tagatelje vastava otsa. Terastrosse tuleb pingutada selliselt, et rehvide labipainded
vastaksid punktile 3.2.5.6.2.

Kui terastrossid on pingutatud, asetatakse maha tugipruss, surutakse see 106gi vastaskiiljel tihedalt vastu
rehve ja kinnitatakse seejirel maa kiilge. Kui esimeste ja tagumiste rehvide viliskiiljed ei ole iihel verti-
kaaltasandil, voib olla vaja kasutada kaht prussi. Seejdrel paigaldatakse tugipost 166gipunkti vastas asuva
kdige suuremat koormust kandva ratta velje vastu, nagu on niidatud joonisel 6.13, surutakse see tihedalt
vastu velge ja kinnitatakse seejdrel alt. Tugipost peab olema sellise pikkusega, et velje vastu asetatuna
moodustaks see maapinnaga 30 * 3° nurga. Peale sclle peab selle paksus olema voimaluse korral 20-25
korda viiksem kui pikkus ja 2-3 korda viiksem kui laius. Tugiposti mélemad otsad peavad olema joonisel
6.13 niidatud kujuga.

3.3.1.1.3.3. Kui tegemist on raamjuhtimisega traktoriga, toestatakse liigendust lisaks vihemalt 100 x 100 mm
puupakuga ning kiiljelt tagumise ratta vastu surutud tugiposti sarnase vahendiga, nagu osutatud punktis
3.3.1.1.3.2. Seejirel kinnitatakse liigend tugevasti maa kiilge.

3.3.1.1.3.4. Pendelraskus tdommatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme korgus vorreldes selle kdrgusega 166gipunktis
vastaks iihele kahest jargmisest valemist, mis valitakse vastavalt katsetamiseks esitatud agregaadi etalon-
massile:

H = (25 + 0,20 M) (B4 + B) | 2B

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H = (125 + 0,15 M) (B4 + B) | 2B

traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

3.3.1.1.3.5. Pooratava sdidusuunaga traktori puhul on korgus eespool esitatud valemite ja alljargnevate valemite kaudu
saadud védrtustest suurim:

H=25+02M

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;
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3.3.1.1.4.

3.3.1.1.5.

3.3.1.1.6.

H=125+0,15M

traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

Seejdrel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel pdrgata vastu kaitsekonstruktsiooni.

Muljumine tagant

Pruss asetatakse iile konstruktsiooni tagumis(t)e ilemis(t)e osa(de) ja muljumisjdudude resultant peab
paiknema traktori kesktasapinnal. Rakendatakse joudu F,, kus:

F, =20 M

Joudu F, rakendatakse viis sekundit pérast kaitsekonstruktsiooni silmaga ndhtava liikumise lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse tagaosa tdiclikule muljumisjdule vastu ei pea, rakendatakse joudu seni,
kuni katus paindub tasapinnani, mis ithendab kaitsekonstruktsiooni iilaosa traktori tagakiilje selle osaga,
mis suudab timbermineku korral traktorit toetada.

Seejirel jou rakendamine 16petatakse ning muljumisel kasutatav pruss paigutatakse timber kaitsekonstrukt-
siooni selle osa kohale, mis suudab traktorit tdielikul imberminekul toetada. Seejirel rakendatakse mulju-
misjoudu F, uuesti.

Muljumine eest

Pruss asetatakse iile konstruktsiooni eesmis(t)e iilemis(t)e osa(de) ja muljumisjdudude resultant peab paik-
nema traktori kesktasapinnal. Rakendatakse joudu F,, kus:

F, =20 M

Joudu F, rakendatakse viis sekundit pérast kaitsekonstruktsiooni silmaga ndhtava litkumise lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse esiosa tdielikule muljumisjoule vastu ei pea, rakendatakse joudu seni, kuni
katus paindub tasapinnani, mis iithendab kaitsekonstruktsiooni iilaosa traktori esikiilje selle osaga, mis
suudab timbermineku korral traktorit toetada.

Seejirel jou rakendamine 16petatakse ning muljumisel kasutatav pruss paigutatakse iimber kaitsekonstrukt-
siooni selle osa kohale, mis suudab traktorit tdielikul imberminekul toetada. Seejirel rakendatakse mulju-
misjoudu F, uuesti.

Tdiendavad lodgikatsed

Kui loogikatse ajal tekib pragusid voi rebendeid, mida ei saa pidada tithiseks, tehakse viivitamatult parast
pragude vdi rebendite tekkimise esile kutsunud katset teine samasugune 166gikatse, mille korral raskuse
langemiskorgus on

H = (H x 107Y) (12 + 4a) (1 + 2a)"!

kus ,a” on 166gipunktis moddetud jadvdeformatsiooni (D) ja elastse deformatsiooni (D) suhtarv:

p)
a=D, /D,

sioonist.
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3.3.1.2.
3.3.1.2.1.

3.3.1.2.2.
3.3.1.2.2.1.

3.3.1.2.2.2.

3.3.1.2.3.

3.3.1.2.4.

Lisakatse tegemise vdimaldamiseks tuleb koigi loogikatsete ajal moota elastset deformatsiooni.

Tiiendavad muljumiskatsed

Kui muljumiskatse ajal tekib olulisi pragusid voi rebendeid, tehakse viivitamatult pérast pragude voi
rebendite tekkimise esile kutsunud katset teine samasugune muljumiskatse, rakendades joudu 1,2 F,.

Tehtavad mootmised
Murrud ja praod

Pirast iga katset kontrollitakse koiki traktori konstruktsioonielemente, liitekohti ja kinnitusvahendeid
visuaalselt voimalike murdumiste voi pragude leidmiseks, arvestamata viikesi pragusid ebaolulistes osades.

Pendelraskuse servade tekitatud rebendeid ei arvestata.

Liikumisruum
Liikumisruumi sisenemine

Iga katse jooksul kontrollitakse, ega moni kaitsekonstruktsiooni osa ei ole tunginud punktis 1.6 maarat-
letud juhiistet imbritsevasse liikumisruumi.

Peale selle ei tohi likkumisruum jddda viljapoole kaitsekonstruktsiooni kaitstavat ala. Siinkohal loetakse
litkumisruum kaitsekonstruktsiooni kaitsealast vilja jidvaks juhul, kui moni selle osa puudutaks traktori
tmberminekul katsekoormuse rakendamise suunas maapinda. Selle hindamiseks peavad esi- ja tagarehvid
ning ré6pmelaius vastama tootja tipsustatud viikseimale standardmoodule.

Katsed tagumise tugeva piisiscadmega

Kui traktori juhiistme taha on paigaldatud jaik tugiosa, kaitsekate vo6i muu tugev piisiseade, peetakse seda
kiilili voi tagurpidi imberminekul kaitsepunktiks. Selline juhiistme taha paigaldatud tugev piisiseade peab
suutma ilma purunemata voi litkumisruumi tungimata taluda traktori kesktasandil raamiga risti rakenda-
tavat allapoole suunatud joudu F;, kus:

F=15M

Jou rakendamise algne nurk on 40°, mida arvutatakse maapinnaga paralleelselt tasandilt, nagu on niidatud
joonisel 6.16. Sellise jdiga osa laius peab olema vihemalt 500 mm (vt joonis 6.17).

Peale selle peab see olema piisavalt jaik ja kindlalt traktori tagaosale kinnitatud.

Elastne ldbipaine (kiiljele rakendatud 166gi korral)

Elastset ldbipainet mdddetakse 166gipunkti ldbival vertikaaltasapinnal (810 + a,) mm istme indekspunktist
korgemal. Selle modtmiseks kasutatakse joonisel 6.15 esitatud seadmetega sarnaseid seadmeid.

Piisildbipaine

Pirast viimast muljumiskatset registreeritakse kaitsekonstruktsiooni piisilibipaine. Selleks kasutatakse enne
katse alustamist iiles margitud peamiste imbermineku kaitsekonstruktsiooni osade asendit istme indeks-
punkti suhtes.
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3.3.2.
3.3.2.1.
3.3.2.1.1.
3.3.2.1.1.1.

3.3.2.1.1.2.

3.3.2.1.1.3.

3.3.2.1.1.4.

3.3.2.1.2.
3.3.2.1.2.1.

3.3.2.1.2.2.

3.3.2.1.2.3.

3.3.2.1.2.4.

3.3.2.1.3.
3.3.2.1.3.1.

3.3.2.1.3.2.

Staatilised katsed
Koormus- ja muljumiskatsed
Koormus tagant

Koormust rakendatakse horisontaalselt, traktori kesktasandiga paralleelsel vertikaaltasandil.

Koormuse rakenduspunktiks on iimbermineku kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori tahapoole
timbermineku korral puudutab maapinda tdendoliselt esimesena, tavaliselt konstruktsiooni ilaserv. Verti-
kaaltasand, millele koormust rakendatakse, paikneb kesktasandist ithe kolmandiku konstruktsiooni iilaosa
vilislaiuse kaugusel.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi viljaulatuv, kasutatakse kiile, mis voimaldavad sellele
koormust rakendada ilma konstruktsiooni tugevdamata.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.2.6.3 kirjeldatule.

Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema vihemalt

Ey = 500 + 0,5 M

Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori puhul kasutatakse sama valemit.

Koormus eest

Koormust rakendatakse horisontaalselt, traktori kesktasandiga paralleelsel vertikaaltasandil, mis asub the
kolmandiku konstruktsiooni ilaserva vilislaiuse kaugusel.

Koormuse rakenduspunktiks on iimbermineku kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori edasisuunas
liikkumisel kiiljele imbermineku korral puudutab maapinda tdenioliselt esimesena, tavaliselt konstrukt-
siooni iilaserv.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi viljaulatuv, kasutatakse kiile, mis voimaldavad sellele
koormust rakendada ilma konstruktsiooni tugevdamata.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.2.6.3 kirjeldatule.

Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema vihemalt

E; =500 + 0,5 M

Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori puhul on neeldunud energia eespool
esitatud valemi ja alljargnevate valemite kaudu saadud vaartustest suurim:

Ej = 2,165 x 107 M x 12

voi

E = 05741

Koormus kiiljelt

Kiilgkoormust rakendatakse horisontaalselt vertikaaltasapinnal, mis on traktori kesktasapinnaga risti. Koor-
muse rakenduspunktiks on timbermineku kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori kiiljele imbermineku
korral puudutab maapinda tdenioliselt esimesena, tavaliselt konstruktsiooni iilaserv.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.2.6.3 kirjeldatule.
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3.3.2.1.3.3.

3.3.2.1.3.4.

3.3.2.1.4.

3.3.2.1.5.

3.3.2.1.6.

3.3.2.1.7.

3.3.2.2
3.3.2.2.1.

3.3.2.2.2.
3.3.2.2.2.1.

Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema vihemalt

E,=175M (Bs + B) | 2B

Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori puhul on neeldunud energia eespool
esitatud valemi ja alljirgneva valemi kaudu saadud viirtustest suurem:

E,=175M

Muljumine tagant

Kehtivad koik punktis 3.3.1.1.4 esitatud sitted.

Muljumine eest

Kehtivad koik punktis 3.3.1.1.5 esitatud sitted.

Tdiendav iillekoormuskatse (joonised 6.18-6.20)

Ulekoormuskatse tehakse kdikidel juhtudel, kui libipainde viimase 5 % saavutamise ajal, kui kaitsekonst-
ruktsioonis neeldub ndutav energia, viheneb jéud rohkem kui 3 % (vt joonis 6.19).

Ulekoormuskatse seisneb horisontaalse koormuse jirkjirgulises suurendamises 5 % kaupa esialgsest nduta-
vast energiast kuni maksimaalselt 20 % energia lisamiseni (vt joonis 6.20).

Ulekoormuskatse tulemus on rahuldav, kui pérast igakordset ndutava energia suurendamist 5 %, 10 % voi
15 % vorra viheneb joud iga 5 % lisatud energia kohta vahem kui 3 % ja jddb suuremaks kui 0,8 Fp,,.

Ulekoormuskatse tulemus on rahuldav, kui parast 20 % lisatud energia neeldumist kaitsekonstruktsioonis
on joud suurem kui 0,8 F .

Ulekoormuskatse ajal on elastse libipainde tdttu lubatud lisapragude ja -rebendite tekkimine ja/vai kait-
sekonstruktsiooni lifkumisruumi tungimine voi selle kaitse puudumine. Pirast koormuse eemaldamist ei
tohi konstruktsioon aga tungida lilkumisruumi, mis peab olema tiielikult kaitstud.

Tidiendavad muljumiskatsed

Kui muljumiskatse ajal tekib pragusid voi rebendeid, mida ei saa pidada tithiseks, tehakse viivitamatult
parast pragude voi rebendite tekkimise esile kutsunud katset teine samasugune muljumiskatse, rakendades
joudu 1,2 F,.

Tehtavad mootmised
Murrud ja praod

Pirast iga katset kontrollitakse koiki traktori konstruktsioonielemente, liitekohti ja kinnitusvahendeid
visuaalselt voimalike murdumiste voi pragude leidmiseks, arvestamata viikesi pragusid ebaolulistes osades.

Liikumisruum
Liikumisruumi sisenemine

Iga katse jooksul kontrollitakse, ega moni kaitsekonstruktsiooni osa ei ole tunginud I lisa punktis 1.6
mddratletud lifkumisruumi.

Peale selle ei tohi likumisruum jddda viljapoole kaitsekonstruktsiooni kaitstavat ala. Siinkohal loetakse
litkumisruum kaitsekonstruktsiooni kaitsealast valja jadvaks juhul, kui moni selle osa puudutaks traktori
timberminekul katsekoormuse rakendamise suunas maapinda. Selle hindamiseks peavad esi- ja tagarehvid
ning roopmelaius vastama tootja tapsustatud vdikseimale standardmoddule.
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3.3.2.2.2.2. Katsed tagumise tugeva piisiseadmega

3.3.2.2.3.

3.3.2.2.4.

3.4.
3.4.1.

3.4.2.

3.4.2.1.

3.4.2.1.1.

3.4.2.1.2.

3.4.2.1.3.

3.4.2.1.4.

3.4.2.1.5.

Kui traktori juhiistme taha on paigaldatud jdik tugiosa, kaitsekate voi muu tugev piisiseade, peetakse seda
kilili voi tagurpidi imberminekul kaitsepunktiks. Selline juhiistme taha paigaldatud tugev piisiseade peab
suutma ilma purunemata voi liikumisruumi tungimata taluda traktori kesktasandil raamiga risti rakenda-
tavat allapoole suunatud joudu F;, kus

F=15M

Jou rakendamise algne nurk on 40°, mida arvutatakse maapinnaga paralleelselt tasandilt, nagu on ndidatud
joonisel 6.16. Sellise jdiga osa laius peab olema vihemalt 500 mm (vt joonis 6.17).

Peale selle peab see olema piisavalt jdik ja kindlalt traktori tagaosale kinnitatud.

Elastne ldbipaine killgkoormuse korral

Elastset labipainet moddetakse koormuse rakendamise punkti lidbival vertikaaltasapinnal (810 + a,) mm
istme indekspunktist korgemal. Selle modtmiseks kasutatakse joonisel 6.15 esitatud seadmetega sarnaseid
seadmeid.

Piisildbipaine

Parast viimast muljumiskatset registreeritakse kaitsekonstruktsiooni pisilabipaine. Selleks registreeritakse
enne katse alustamist peamiste iimbermineku kaitsekonstruktsiooni osade asendid istme indekspunkti
suhtes.

Laiendamine muudele traktorimudelitele

[ei kohaldata]

Tehniline laiendamine

Kui traktorit, kaitsekonstruktsiooni vdi kaitsekonstruktsiooni traktorile kinnitamise meetodit tehniliselt
muudetakse, voib algse katse teinud katseiiksus juhul, kui traktor ja kaitsekonstruktsioon on rahuldavalt
labinud punktides 3.1.3 ja 3.1.4 mddratletud kiilgstabiilsuse ja mittepideva rullumise eelkatsed ning kui
punktis 3.3.1.2.2.2 kirjeldatud tagumist tugevat piisiseadet on pérast paigaldamist katsetatud vastavalt
kiesolevas punktis (vilja arvatud punkt 3.4.2.2.4) kirjeldatud menetlusele, anda vilja tehnilise laiendamise
aruande jdrgmistel juhtudel.

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine muudele traktorimudeli-
tele

Loogi- voi koormus- ja muljumiskatseid ei ole vaja teha iga traktorimudeliga, kui kaitsekonstruktsioon ja
traktor vastavad alljirgnevates punktides 3.4.2.1.1-3.4.2.1.5 osutatud tingimustele.

Kaitsekonstruktsioon (sealhulgas tagumine tugev piisiseade) on katsetamisel kasutatud konstruktsiooniga
identne.

Noutav energia ei iileta algse katse arvestuslikku energiat rohkem kui 5 % vorra.

Kinnitamismeetod ja traktori osad, mille kiilge konstruktsioon kinnitatakse, on identsed.

Koik osad, nditeks porilauad ja kapotikaas, mis vdivad kaitsekonstruktsiooni toetada, on identsed.

Istme asend ja selle olulised m&dtmed kaitsekonstruktsiooni sees ning kaitsekonstruktsiooni suhteline
asend traktoril peavad olema sellised, et lilkumisruum oleks katsete jooksul alati libipaindunud konstrukt-
siooniga kaitstud (selle kontrollimiseks kasutatakse sama liikumisruumi vordluspunkti kui algses katsepro-
tokollis, vastavalt siis kas istme vordluspunkti voi istme indekspunkti).
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3.4.2.2.

3.4.2.2.1.

3.42.2.2.

3.42.2.2.1.

3.4.2.2.2.2.

3.4.2.2.2.3.

3.4.2.2.3.

3.4.2.2.4.

3.5.

3.6.
3.6.1.

3.6.2.

3.6.2.1.

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine kaitsekonstruktsiooni
muudetud mudelitele

Seda menetlust tuleb jirgida juhul, kui punkti 3.4.2.1 nduded ei ole tdidetud, ning seda ei tohi kasutada
juhul, kui muutub kaitsekonstruktsiooni traktorile kinnitamise meetodi pohimédte (nt kummist toed
asendatakse riputusmehhanismiga).

Muudatused, mis ei mojuta algse katse tulemusi (nt konstruktsiooni ebaolulises osas paikneva lisaseadme
paigaldusplaadi keeviskinnitus); erineva istme indekspunkti asukohaga istmete lisamine kaitsekonstrukt-
siooni piires (tingimusel, et kontrollitakse, et uus liikumisruum | uued litkumisruumid on koikide katsete
jooksul labipaindunud konstruktsiooniga kaitstud).

Muudatused, mis voivad algse katse tulemusi mojutada, seadmata kahtluse alla kaitsekonstruktsiooni
nouetele vastavust (nt konstruktsioonielemendi muutmine, kaitsekonstruktsiooni traktorile kinnitamise
meetodi muutmine). Teha voib valideerimiskatse ja kanda selle katse tulemused laiendusaruandesse.

Sellist liiki laiendamiseks kehtestatakse jargmised piirmaarad:

ilma valideerimiskatset korraldamata ei tohi kinnitada rohkem kui viit laiendust;

valideerimiskatse tulemused kinnitatakse laiendamiseks juhul, kui on tdidetud koik katsejuhiste nduetele
vastavuse tingimused ja kui:

— pdrast iga 166gikatset mdddetud ldbipaine ei erine algses katseprotokollis sisalduvast parast iga 166gi-
katset mdoddetud labipaindest rohkem kui + 7 % (diinaamiliste katsete korral);

— eri horisontaalsete koormuskatsete kdigus ndutava energiataseme saavutamisel moddetud joud ei erine
algses katses ndutava energiataseme saavutamisel moddetud joust rohkem kui + 7 % ning eri hori-
sontaalsete koormuskatsete kdigus noutava energiataseme saavutamisel moddetud libipaine (***) ei
erine algses katseprotokollis esitatud ndutava energiataseme saavutamisel moddetud labipaindest
rohkem kui + 7 % (staatiliste katsete korral);

itks tulemuste laiendamise aruanne voib sisaldada rohkem kui iihte kaitsekonstruktsiooni muudatust, kui
need kujutavad endast ithe kaitsekonstruktsiooniga seotud erinevaid variante, kuid ithe tulemuste laienda-
mise aruandega voib kinnitada vaid ithe valideerimiskatse. Katsetamata variante kirjeldatakse tulemuste
laiendamise aruande erijaos.

Juba katsetatud kaitsekonstruktsiooni tootja poolt deklareeritud etalonmassi suurendamine. Kui tootja
soovib jitkata sama tuiibikinnitusnumbri kasutamist, voib pérast valideerimiskatse tegemist anda vilja
tulemuste laiendamise aruande (sellisel juhul ei kohaldata punktis 3.4.2.2.2.2 osutatud + 7 % piirmadrasid).

Tagumise tugeva piisiseadme muutmine voi uue tagumise tugeva piisiseadme lisamine. Tuleb kontrollida,
et lilkumisruum on koikide katsete ajal ldbipaindunud konstruktsiooniga kaitstud, vottes arvesse uut voi
muudetud tagumist tugevat piisiseadet. Teha tuleb tagumise tugeva piisiseadme valideerimine, mis
koosneb punktis 3.3.1.2.2.2 voi 3.3.2.2.2.2 kirjeldatud katsest, ning katse tulemused kantakse tulemuste
laiendamise aruandesse.

[ei kohaldata]

Kaitsekonstruktsioonide kiilmakindlus

Kui kaitsekonstruktsiooni omadused kaitsevad seda viidetavalt kiilmahapruse eest, esitab tootja selle kohta
iiksikasjalikud andmed, mis lisatakse aruandele.

Jargmiste nduete ja menetluste eesmirk on tagada tugevus ja haprusest tingitud murdude viltimine
madalal temperatuuril. Kui riikides, kus tootamisel sellist lisakaitset vajatakse, hinnatakse kaitsekonstrukt-
siooni sobivust madalal temperatuuril kaitamiseks, on soovitatav jargida materjali suhtes jirgmisi miini-
mumndudeid.

Kaitsekonstruktsiooni traktori kiilge kinnitamiseks ja kaitsekonstruktsiooni konstruktsiooniosade ithenda-
miseks kasutatavad poldid ja mutrid peavad olema kontrollitult vastupidavad madalale temperatuurile.
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3.6.2.2.

3.6.2.3.

3.6.2.4.

3.6.2.5.

3.6.2.6.

3.6.2.7.

Koik konstruktsioonielementide ja paigaldusaluste valmistamisel kasutatavad keevituselektroodid peavad
kokku sobima punktis 3.6.2.3 kirjeldatud kaitsekonstruktsiooni materjaliga.

Kaitsekonstruktsiooni konstruktsioonielementides kasutatav terasmaterjal peab olema kontrollitud tugevu-
sega materjal, mis vastab tabelis 6.1 esitatud minimaalsetele ndutavatele 166gienergia vadrtustele Charpy
meetodil (V-kujuline soon). Terase klass ja kvaliteet tdpsustatakse vastavalt ISO standardile 630:1995.

Valtsituna alla 2,5 mm paksune ja vdiksema kui 0,2 % siisinikusisaldusega teras loetakse sellele ndudele
vastavaks.

Kaitsekonstruktsiooni muust materjalist kui terasest valmistatud konstruktsioonielementidel peab madalal
temperatuuril olema samaviirne 166gikindlus.

Charpy meetodil (V-kujuline soon) ndutavat 166gienergiat katsetades ei tohi néidise suurus olla viiksem
suurimast tabelis 6.1 esitatud suurusest, mida materjal voimaldab.

Charpy meetodi (V-kujuline soon) kohased katsed tehakse kooskolas standardis ASTM A 370-1979
esitatud menetlusega, vilja arvatud ndidise suurused, mis vastavad tabelis 6.1 esitatud mddtmetele.

Selle menetluse alternatiivina voib kasutada rahulikku voi poolrahulikku terast, mille kohta esitatakse
asjakohane spetsifikatsioon. Terase klass ja kvaliteet tdpsustatakse vastavalt ISO standardi 630:1995
muudatusele 1:2003.

Niidised peavad olema pikisuunalised ning vdetud lehtmaterjalist, toru- voi konstruktsiooniosadest enne
nende survetootlust voi keevitamist kaitsekonstruktsioonis kasutamiseks. Toru- voi konstruktsiooniosadest
tuleb niidised votta suurimate modtmetega kiilje keskelt ning need ei tohi sisaldada keeviseid.

Tabel 6.1

Minimaalsed lodgienergia viirtused Charpy meetodil (V-kujuline soon)

Naidise suurus Energia temperatuuril Energia temperatuuril

-30°C -20°C

mm ] ] 6)
10 x 10 (3 11 27,5
10 x 9 10 25
10 x 8 9,5 24
10 x 7,5 () 9,5 24
10 x 7 9 22,5
10 x 6,7 8,5 21
10 x 6 8 20
10 x 5 (3 7,5 19
10 x 4 7 17,5
10 x 3,5 6 15
10 x 3 6 15
10 x 2,5 () 5,5 14

(%) Naitab soovitatavat suurust. Niidise suurus ei tohi olla viiksem suurimast soovitatavast suurusest, mida materjal
vdimaldab.

(") Noutav energia temperatuuril — 20 °C on 2,5 korda suurem temperatuuri — 30 °C kohta tipsustatud energiast. Lodgie-
nergiat mojutavad ka muud tegurid, st valtsimissuund, voolavuspiir, terade orientatsioon ja keevitamine. Terase
valimisel ja kasutamisel voetakse neid tegureid arvesse.
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[ei kohaldata]

Joonis 6.1
Liikumisruum
Joonis 6.1.a Joonis 6.1.b
Kiilgvaade Tagantvaade
Baastasandi ristldige 100 200
3

200

250

1 =40 min
200
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Joonis 6.1.c
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Joonis 6.2

Liikumisruum pooratava istme ja roolirattaga traktorite puhul
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Joonis 6.3

Vooskeem esiossa paigaldatud kaitsekonstruktsiooniga kiiljeli iimberpaiskuva traktori pideva
rullumise kindlaksmairamiseks

[ Andmete sisestus /
1

Arvutamine versiooni B2
kohaselt

as kapotikaas

Jah puudutab maapinda
enne kui iimbermineku
aitsekonstruktsioon2
Jah Kas traktor rullub?
Kas {imbermineku
Jah kaitsekonstruktsioon on
kinnitatud tasakaalupunktj
taha?
Arvutamine versiooni B1 Arvutamine versiooni B3
kohaselt kohaselt
Lopp; 5 5 .
meetod i Kas traktor rullub? Jah Kas traktor rullub? Ei
le teostatay,

Negatiivne
tulemus

Positiivne
tulemus

Positiivne
tulemus

Negatiivne

Negatiivne
tulemus

tulemus

Versioon B1l:  timbermineku kaitsekonstruktsiooni 166gipunkt asub pikiteljel ebastabiilse tasakaalu punkti taga.
Versioon B2:  timbermineku kaitsekonstruktsiooni 166gipunkt asub pikiteljel ebastabiilse tasakaalu punkti juures.

Versioon B3:  iimbermineku kaitsekonstruktsiooni 166gipunkt asub pikiteljel ebastabiilse tasakaalu punkti ees.
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Joonis 6.4

Seade rullumist takistavate omaduste katsetamiseks ndlval kallakuga 1:1,5

e e
IS o B0 S

Py e S YT o —
Ca e e WU e RN Ty T WA TG T s e A
R RPN ¥E SRR OB P Rt M TR T ¢ AT

Walser Jewte

Joonis 6.5

Andmed, mida on vaja, et arvutuse teel kindlaks teha mitmesuunalist rullumist traktori
iimberpaiskumisel

L6

I 3

il it/ A A Ny 7

Y
2

—pid— 13

Markus: D, ja D3 moddetakse tdieliku teljekoormuse juures.



10.4.2010 Euroopa Liidu Teataja L 91/55

Joonised 6.6.a, 6.6.b, 6.6.c

Horisontaalkaugus raskuskeskme ja kaitsekonstruktsiooni 16ike juhtpunkti vahel (Lg)
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Joonis 6.7

Lodgipunktide kindlaksmiddramine kaitsekonstruktsiooni laiuse (Bg) ja kapotikaane korguse
miiramiseks (H;)

telg 5
telg Ny
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Joonis 6.8
Esitelje keskpunkti kdrgus (Ho)

N\ e b
A=

—

Joonis 6.9

Tagumine ré6pmelaius (S) ja tagumine rehvilaius (By)
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Joonis 6.10

Pendelraskus ja selle riputusketid voi terastrossid

1980 to 2 020 kg

Lodgikiilg

© ?M
Modtmed millimeetrites
Raskuskeskme

asukohta tihistav mark

Joonis 6.11

Traktori kinnitamise niide (166k tagant)

A= MO0 A \
AS20° N\

2 kinnitustrossi 2 kinnitustrossi

tugipruss
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Joonis 6.12

Traktori kinnitamise niide (166k eest)

A= MO0 A AN

B
AZI \\’«1&&
?’

2 kinnitustrossi

¥
\m-' tugipruss

Joonis 6.13

Traktori kinnitamise niide (l6ok kiiljelt)

Umaraks tehtud, et tagada \

kontakt veljega

7%

< L
r‘ )(\‘ / R
\ : : /i;
’ Pendelraskuse

Faasitud

raskuskeskme
liikumistee 1dbi
kontaktpunkti

N l Kinnitustross (vt 6.6.3)
30°. 3 n '

, { A

i . / 150 x 150 mm Pingutamata tross
Tugipost okaspuitpriiss (ei ole kohustuslik)

Pirast trossidega kinnitamist esi- ja tagarataste kiilgedele
surutay pruss ning velje vastu kiilutud tugipost
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Joonis 6.14

Traktori muljumiskatsel kasutatava seadme niide

P Universaalsed tihvtliited

Joud Joud

Kahepoolse toimega
hiidrosilinder

" AN
\é,vl )F Universaalsed tihvtliited
[~ 1]

Toed esi- ja tagatelje all
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Joonis 6.15

10.4.2010
Elastse libipainde mddtmise seadme niide

J 2
Umbermineku kait-
sekonstruktsiooni

op
LY
’ 3 ... "ty
A7 kiilge kinnitatud
3 Z horisontaalne latt
3

Traktori Sassii voi
imbermineku kaitse-
konstruktsiooni
poranda kiilge kinni-
tatud vertikaaltugi

-"‘-*—-
-
N

. L
- e
]
o
(=33
21
o,
g
g
=N
<SS
N\
et

vy,

LTy

o — v ey
3
L S L
.,

- - -
ORI

1 — pisildbipaine
2 — elastne libipaine
3 — koguldbipaine (piisilabipaine + elastne libipaine)

Joonis 6.16
Métteline tasapind

/ Mbtteline tasapind

X

Tagumine tugev

° i
3 ‘ piisiseade
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Joonis 6.17

Tagumise tugeva piisiseadme miinimumlaius

Tagumine tugev

_plisiseade,

500 mm min
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Joonis 6.18
Jou-[libipaindekdver

Ulekoormuskatse ei ole vajalik

AStaatiIine koormusjdud

Arvestuslik energia
(vt mérkus 2)

I
1
I
1
1
1
]
3
t
F
|
|
|
1
1
i
1
[}
1
1
1
}
1
|
i
|
|
|
i
1
1
1
|
1
|
|
|
[}
|
|
|
|
I
|
|
|
I
1
I
}
}
I
]
b
i
]
b
|

1
1
1
1
1
|
|
|
|
|
1
|
'
|
|
|
1
1
]
|
|
|
|
Y |
1
1
|
1

v

0,95D' D' Libipaine

Markused

1. Leida F ,, mis vastab 0,95 D'-le.

2. Ulekoormuskatse ei ole vajalik, kuna F , < 1,03 F.
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Joonis 6.19
Jou-[libipaindekdver

Ulekoormuskatse on vajalik

4 Staatiline koormusjdud
Fmax {-===--=-==-=----—-= Arvestuslik energia
= o T (vt markus 2)
Foe _/__ _____________________________ Energia suurendamine
/ 5% vorra

Fop (7= :““‘“: """ ' (vt markus 3)

A

i I !

| ' !

| 1 !

1 1 !

| 1 !

1 i !

1 ! !

I i !

| ! H

I ! !

I 1 !

i 1 1

' 1 i

| | !

I t !

: ' |

]

:

]

]

]

1

1

!

! :

1

' i !

:

!

¥

I

[

|

I

I

I

! |

[
i |
i - - i 1 4
0,95D" D D4 Labipaine
Mrkused

1. Leida F ,, mis vastab 0,95 D*le.
2. Ulekoormuskatse on vajalik, kuna F , > 1,03 F.

3. Ulekoormuskatse tulemused on rahuldavad, kuna F, > 0,97 FjaFy, > 08 F ..
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Joonis 6.20
Jou-[libipainde kdver

Ulekoormuskatset tuleb jitkata

A
Staatiline koormusjdud

F
max Arvestuslik energia

Fa === e (vt markus 2)
_ 7 /

B 7 ___________________________ ! Energia suurendamine
! 5% vorra
i / (vt mirkus 3)
)
Fb 1 1T % ------ '
[} }
| 5 Energia suurendamine
;' ! 10 % vorra
! ' / (vt markus 4)
R R
1 1 i
i i : Energia suurendamine
i : E 15 % vorra
: | i / (vt mirkus 5)
F < T +“““'I """ ------ f “““
1 H \ [}
i i | i Energia suurendamine
| | 5 i 20 % vérra
= R S ! P (vt mirkused 6 ja 7)
e . !
|
}
f
|
}
i
[}
}
I
1
]
]
I

|
i
{
I
f
I
I
I
I
t
1
I
I
|
|
T

i »
0,950’ \D' Dy Dy Dy D4/ Libipaine
Vv
Ulekoormus

Markused

1. Leida F,, mis vastab 0,95 D*-le.

. Ulekoormuskatse on vajalik, kuna F, > 1,03 F.

. F, < 0,97 F, seepirast tuleb iilekoormust suurendada.
. F. < 0,97 F,, seepirast tuleb iilekoormust suurendada.
. Fg < 0,97 F, seepirast tuleb iilekoormust suurendada.

. Ulekoormuskatse tulemused on rahuldavad, kui F, > 0,8 Fy,,.

NN AW N

. Ulekoormuskatse ebadnnestub, kui koormus langeb alla 0,8 F,..

(*) OECD kitsar66pmeliste pollu- ja metsamajanduslike ratastraktorite esiossa paigaldatavate imbermineku kaitsekonst-
ruktsioonide ametlike katsete standardiseeritud katsejuhised.
(**) Programm ja ndited on saadaval OECD veebilehel.
(***) Noutava energiataseme saavutamise ajal mdddetud piisilabipaine + elastne labipaine.

999
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V LISA
Direktiivi 2000/25/EU muutmine

Direktiivi 2000/25/EU I lisa 4. liite 1. punkti 2. jagu asendatakse jirgmisega:

2. jagu  Alusdirektiivi number, millele jargneb A-taht I etapi puhul, B-taht II etapi puhul, C-taht IIIA etapi puhul,
D-tdht 1B etapi puhul ja E-tiht IV etapi puhul”
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VI LISA

Direktiivi 2003/37/EU muutmine

Direktiivi 2003/37/EU muudetakse jargmiselt.

1. I lisas muudetakse naidist A jargmiselt.

a) Punkt 2.4 asendatakse jargmisega:

22.4. Suurim(ad) pukseeritava haagise tehniliselt lubatud mass(id) (vastavalt haakeseadisele)

2.4.1. Pukseeritava piduriteta haagise mass:

2.4.2. Eraldi pidurisiisteemiga pukseeritava haagise mass:

2.4.3. Inertspidurdusega pukseeritava haagise mass:

2.4.4. Hiidrauliliste vdi pneumaatiliste piduritega pidurdatava pukseeritava haagise mass: ........ccoooeeeeeeeeerneceerenees
2.4.5. Traktori ja haagise suurim(ad) tehniliselt lubatud mass(id) kokku (vastavalt haagise pidurdusseadmetele):
2.4.6. Haakepunkti asetus

2.4.6.1. Korgus maapinnast:

2.4.6.1.1.  maksimumkdrgus:

2.4.6.1.2.  miinimumkorgus:

2.4.6.2. Kaugus piisttasandist ldbi tagatelje keskpunkti:

2.4.6.2.1. maksimum:

2.4.6.2.2. miinimum:

2.4.6.3. Haakepunktile rakenduv suurim staatiline piistkoormus | tehniliselt lubatud mass:
2.4.6.3.1. — traktoril:
2.4.6.3.2. — poolhaagisel (pukseeritav vahetatav masin) vdi kesktelghaagisel (pukseeritav vahetatav masin): ....”

b) Punkt 2.7.2 asendatakse jargmisega:

,2.7.2. Traktori iildmddtmed koos haakeseadega

2.7.2.1. Pikkus maanteesdidul (19):

maksimum:

miinimum:
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2.7.2.2. Laius maanteesdidul (11):

maksimum:

miinimum:
2.7.2.3. Kérgus maanteesdidul (12):

maksimum:

miinimum:

2.7.2.4. Esiiilend (13):

maksimum:

miinimum:
2.7.2.5.  Tagaiilend (')

maksimum:

miinimum:

2.7.2.6.  Kliirens (1°):

maksimum:

miinimum:

2. | lisa niidise A joonealuse mdrkuse 15 tekst on jirgmine: ,ISO standard 612/-6.8:1978".
3. II lisa B peatiiki II.C osa muudetakse jargmiselt:
a) ingliskeelse versiooni sissejuhtavas tekstis asendatakse sonad ,test bulletin” sdnadega ,test report”
(kehtib ainult ingliskeelse teksti kohta);
b) joonealune mirkus (*) asendatakse jirgmisega:

,(*) Katseprotokollid peavad vastama OECD néukogu 2008. aasta oktoobri otsusele C(2008) 128. Katseprotokollide
vastavust saab tunnustada ainult selliste turvavoo kinnituspunktide puhul, mida on katsetatud. Katseprotokollid,
mis on kooskdlas OECD ndukogu otsusele C(2000) 59 (viimati muudetud OECD ndukogu otsusega C(2005) 1)
jargnenud katsejuhistega, jddvad jousse. Alates kdesoleva direktiivi iilevotmise kuupievast pdhinevad uued
katseprotokollid uuel katsejuhiste versioonil.”




