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KOMISJONI DIREKTIIV 1999/98/EU,
15. detsember 1999,
millega kohandatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi 96/79/EU mootorsdidukites viibijate
kaitsmise kohta laupkokkupdrke korral tehnika arenguga

(EMPs kohaldatav tekst)

EUROOPA UHENDUSTE KOMISJON,
vottes arvesse Euroopa Uhenduse asutamislepingut,

vottes arvesse ndukogu 6. veebruari 1970. aasta direktiivi
70/156/EMU mootorsdidukite ja nende haagiste tiiiibikinnitust
kisitlevate liitkmesriikide digusaktide tihtlustamise kohta, (1) vii-
mati muudetud Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiiviga
98/91/EU, (?) eriti selle artikli 13 1aiget 2,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 16. det-
sembri 1996. aasta direktiivi 96/79/EU mootorsdidukites viibijate
kaitsmise kohta laupkokkupdrke korral, millega muudetakse
direktiivi 70/156/EMU (3),

ning arvestades, et:

(1)  direktiiv 96/79/EU on iiks mitmest iiksikdirektiivist EU
tiiiibikinnitusmenetluse kohta, mis kehtestati direktiiviga
70/156[EMU. Seetdttu kehtivad sdiduki siisteeme, osi ja
eraldi seadmestikke kisitleva direktiivi 70/156/EMU sitted
kdesoleva direktiivi kohaldamisel;

(2)  direktiivi 96/79/EU artikli 4 punkti b rakendamisel pidi
komisjon iile vaatama konealuse direktiivi II lisa 7. liite
ning vajaduse korral seda muutma, et oleksid holmatud
mannekeeni Hybride IIT hiippeliigese hindamiskatsed, seal-
hulgas soidukitega tehtud katsed;

(3)  kdesolevas direktiivis ettenahtud meetmed on kooskdlas
direktiiviga 70/156/EMU asutatud tehnika arengule kohan-
damise komitee arvamusega,

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA DIREKTIIVI:

Artikkel 1

Direktiivi 96/79/EU 1I lisa muudetakse kooskdlas kdesoleva
direktiivi lisaga.

Artikkel 2

1. Liikmesriigid ei tohi alates 1. oktoobrist 2000 mannekeeni
Hybride III hiippeliigese hindamiskatsega seotud pdhjustel

() EUTL42,23.2.1970, 1k 1.
(3 EUTL11,16.1.1999, Ik 25.
() EUTL18,21.1.1997, 1k 7.

— keelduda uutele sdidukitele EU tiiiibikinnituse andmisest ega
— keelata sdiduki registreerimist, miiiiki voi kasutuselevotmist,

kui mannekeeni Hybride III hiippeliigese hindamiskatsed vasta-
vad kidesoleva direktiiviga muudetud direktiivi 96/79/EU nduete-
le.

2. Liikmesriigid ei tohi alates 1. aprillist 20001 anda EU tiiiibi-
kinnitust sdidukitiiiibile lihtudes direktiivi 70/156/EMU artik-
list 4, kui kdesoleva direktiiviga muudetud direktiivi 96/779/EU
stted ei ole tdidetud.

Artikkel 3
1. Liikmesriigid joustavad kéesoleva direktiivi jargimiseks vajali-
kud 6igus- ja haldusnormid hiljemalt 30. septembriks 2000. Nad
teatavad sellest viivitamata komisjonile.

Kui liikmesriigid votavad need normid vastu, lisavad nad nendesse
normidesse voi nende normide ametliku avaldamise korral nende
juurde viite kédesolevale direktiivile. Sellise viitamise viisi ndevad
ette litkmesriigid.

2. Liikmesriigid edastavad komisjonile kiesoleva direktiiviga
reguleeritava valdkonnas nende poolt vastuvdetud siseriiklike
pohiliste digusnormide teksti.

Artikkel 4

Kaesolev direktiiv joustub kahekiimnendal pédeval parast selle
avaldamist Euroopa Uhenduste Teatajas.

Artikkel 5

Kiesolev direktiiv on adresseeritud litkmesriikidele.

Briissel, 15. detsember 1999
Komisjoni nimel
komisjoni liige

Erkki LIIKANEN
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LISA

Direktiivi 96/79/EU II lisa muudetakse jérgmiselt.

1. 3. liite punkt 2.9.2 asendatakse jargmisega:

“2.9.2. Mannekeenide molemasse jalga kinnitatakse number 11XW king, mille suurus ning talla ja kanna paksus

vastavad USA sdjalise standardi MIL-S 13192 versioonile “P” ning mis kaalub 0,57 = 0,1 kg”

2. 7. liide asendatakse jargmisega:

“7. liide

MANNEKEENI SAARE JA LABAJALA SERTIFITSEERIMISKORD

1.

1.1.

1.2.

1.3.6.
1.3.7.

1.4.

1.4.1.

2.1.

LABAJALA ULAOSA LOOKKATSE

Selle katse eesmérk on maérata Hybrid I1I labajala ja hiippeliigese reaktsioon raske loogiseadme tipselt
madratletud 166gile pendelkokkupdrkes.

Katses kasutatakse Hybrid III sddre tdielikku seadist, vasak (86-5001-001) ja parem (86 5001-002), mis
on varustatud labajala ja hiippeliigesega, vasak (78051-614) ja parem (78051-615), kaasa arvatud polv.
Polve (78051-16 Rev B) kinnitamiseks katseseadmele kasutatakse koormussimulaatorit (78051-319 Rev
A).

Katsetusmetoodika

Enne katset mojutatakse (leotatakse) iga sddrt neli tundi temperatuuriga 22 °C 3 °C ning suhtelise niis-
kusega 40 (£ 30) %. Konditsioneerimisaeg ei hdlma piisiseisundini joudmise aega.

Naha 166gipind ning ka 166giseadise pind puhastatakse enne katset isopropiiiilalkoholi voi samavéarse
ainega. Puistatakse iile talgiga.

Loogiseadme kiirendusmootur asetatakse nii, et selle tundlikkustelg oleks paralleelne labajalale langeva
166gi suunaga.

Sair paigaldatakse joonisel 1 kujutatud kinnitusseadisele. Kinnitusseadis kinnitatakse nii tugevasti, et lii-
kumine 166gi ajal oleks vilistatud. Reie koormussimulaatori (78051-319) keskjoon peab olema verti-
kaalne (£ 0,5°). Alus reguleeritakse nii, et pdlveliigese kinnituskahvlit ja hiippeliigese kinnituspolti tthen-
dav sirgjoon on horisontaalne (+ 3°), kusjuures kand toetub kahele vihese hdrdumisega materjalist
(PTFE) valmistatud plaadile. Tuleb jilgida, et sddremari paikneks sddreluu pdlvepoolses osas. Hiippeliiges
reguleeritakse nii, et jalalaba alaosa oleks vertikaalne ning risti l66gi suunaga (+ 3°), ning labajala sagi-
taalne kesktasand oleks iihel joonel pendli kinnitustalaga. Polveliigest reguleeritakse enne iga katset 1,5
(+ 0,5) g. Hiippeliiges reguleeritakse vabalt liitkuma ning pingutatakse ainult sedavord, kui on vaja laba-
jala piisimiseks PTFE plaadil.

Jdik 166giseadis koosneb horisontaalsest silindrist 1ibimddduga 50 (¢ 2) mm ning pendli kinnitustalast
labimddduga 19 (+ 1) mm (joonis 4). Silindri mass koos mddteriistade ja silindri sees oleva kinnitustala
osaga on 1,25 (= 0,02) kg. Pendli kinnitustala mass on 285 (£ 5) g. Tala telje iihegi poorleva osa mass ei
tohi olla iile 100 grammi. Loogiseadise silindri horisontaalse kesktelje ning kogu pendli poorlemistelje
vaheline kaugus peab olema 1 250 ( 1) mm. Silindri pikitelg peab olema horisontaalne ja risti 166gi suu-
naga. Pendel tabab labajala alumist kiilge 185 (+ 2) mm kaugusel kanna pohjast, mis lebab jaigal hori-
sontaalsel alusel, kusjuures pendli tala pikisuunaline kesktelg kaldub 166gi hetkel vertikaaljoonest mak-
simaalselt 1° vorra kdrvale. Loogiseadise juhtimine peab tagama, et ei toimuks markimisvédrset kiilg-,
vertikaal-, ega ringlitkumist.

Mitme tihel séirel jarjestikku sooritatava katse vahele peab jadma vihemalt 30 minutit.

Andmehdivesiisteem, sealhulgas andurid, peab vastama CFC 600 spetsifikatsioonidele, nagu on kirjelda-
tud kéesoleva lisa 5. liites.

Sooritusspetsifikatsioon

Kui kummagi jala pakka punkti 1.3 kohaselt tabava 166gi kiirus on 6,7 (+ 0,1) m/s, siis peab maksimaalne
sédreluu paindemoment y-telje (M,) imber olema 120 + 25 Nm.

LABAJALA ALAOSA KATSE ILMA KINGATA

Selle katse eesmark on kindlaks méédrata Hybrid 11l naha ja labajala reaktsioon raske 166giseadme tapselt
midratletud 166gile pendelkokkupdrkes.
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2.2

2.3.

2.3.1.

2.4.

2.4.1.

3.1.

3.2

3.3.

Katses kasutatakse Hybrid III sdére tédielikku seadist, vasak (86-5001-001) ja parem (86-5001-002), mis
on varustatud labajala ja hiippeliigesega, vasak (78051-614) ja parem (78051-615), kaasa arvatud polv.
Polve (78051-16 Rev B) kinnitamiseks katseseadmele kasutatakse koormussimulaatorit (78051-319 Rev
A).

Katsetusmetoodika

Enne katset mojutatakse (leotatakse) iga sdirt neli tundi temperatuuriga 22 (¢ 3) °C ning suhtelise niis-
kusega 40 (£ 30) %. Konditsioneerimisaeg ei holma piisiseisundini joudmise aega.

Naha 166gipind ning ka l66giseadise pind puhastatakse enne katset isopropiiiilalkoholi v3i samaviirse
ainega. Puistatakse iile talgiga. Kontrollitakse, et kanna energiat neelav osa oleks kahjustusteta.

Loogiseadise kiirendusmootur asetatakse nii, et selle tundlikkustelg oleks paralleelne 1oogiseadme piki-
suunalise keskjoonega.

Sair paigaldatakse joonisel 2 kujutatud seadisele. Seadis kinnitatakse nii tugevasti, et litkumine 166gi ajal
oleks vilistatud. Reie koormussimulaatori (78051-319) keskjoon peab olema vertikaalne (¢ 0,5°). Alus
reguleeritakse nii, et polveliigese kinnituskahvlit ja hiippeliigese kinnituspolti thendav sirgjoon on hori-
sontaalne (+ 3°), kusjuures kand toetub kahele vihese hdordumisega materjalist (PTFE) valmistatud plaa-
dile. Tuleb jalgida, et sddremari paikneks sddreluu pdlvepoolses osas. Hiippeliiges reguleeritakse nii, et
labajala alaosa oleks vertikaalne ning risti 160gi suunaga (+ 3°), ning labajala sagitaalne kesktasand oleks
ithel joonel pendli kinnitustalaga. Pdlveliigest reguleeritakse enne iga katset 1,5 (¢ 0,5) g. Hiippeliiges
reguleeritakse vabalt liikuma ning pingutatakse ainult sedavord, kui on vaja labajala piisimiseks PTFE
plaadil.

Jaik loogiseadis koosneb horisontaalsest silindrist 1abiméoduga 50 (+ 2) mm ning pendli kinnitustalast
1abimddduga 19 (£ 1) mm (joonis 4). Silindri mass on 1,25 (£ 0,02) kg koos mddteriistade ja silindri sees
oleva kinnitustala osaga. Pendli kinnitustala mass on 285 (£ 5) g. Tala telje ithegi poorleva osa mass ei
tohi olla iile 100 grammi. Loogiseadise silindri horisontaalse kesktelje ning kogu pendli poorlemistelje
vaheline kaugus peab olema 1 250 ( 1) mm. Silindri pikitelg peab olema horisontaalne ja risti 166gi suu-
naga. Pendel tabab labajala alumist kiilge 62 (+ 2) mm kaugusel kanna pdhjast, mis lebab jdigal horison-
taalsel alusel, kusjuures pendli tala pikisuunaline kesktelg kaldub 166gi hetkel vertikaaljoonest maksi-
maalselt 1° vorra korvale. Loogiseadise juhtimine peab tagama, et ei toimuks mérkimisvaarset kiilg-,
vertikaal-, ega ringlifkumist.

Mitme iihel sddrel jarjestikku sooritatava katse vahel peab olema vihemalt 30 minutit.

Andmehdivesiisteem, sealhulgas andurid, peab vastama CFC 600 spetsifikatsioonidele, nagu on kirjelda-
tud kiesoleva lisa 5. liites.

Sooritusspetsifikatsioon

Kui labajala molemat kanda punkti 2.3 kohaselt tabava 166gi kiirus on 4,4 £ 0,1 m/s, siis l6ogiseadise
maksimaalne kiirendus on 295 * 50 g.

LABAJALA ALAOSA KATSE (KINGAGA)

Selle katse eesmark on mairata kinga ja Hybrid III kannalihase ja hiippeliigese reaktsioon raske 166gi-
seadme tapselt médratletud 166gile pendelkokkupdrkes.

Katses kasutatakse Hybrid III sddre taielikku seadist, vasak (86-5001-001) ja parem (86-5001-002), mis
on varustatud labajala ja hiippeliigesega, vasak (78051-614) ja parem (78051-615), kaasa arvatud polv.
Polve (78051-16 Rev B) kinnitamiseks katseseadmele kasutatakse koormussimulaatorit (78051-319 Rev
A). Labajalale paigaldatakse II lisa 3. liite punktis 2.9.2 kindlaksméératud king.

Katsetusmetoodika

Enne katset mojutatakse (leotatakse) iga sdirt neli tundi temperatuuriga 22 (¢ 3) °C ning suhtelise niis-
kusega 40 (£ 30) %. Konditsioneerimisaeg ei hdlma piisiseisundini joudmise aega.

Enne katset puhastatakse kinga allosa 166gipind puhta lapiga ning loogiseadise isopropiiiilalkoholi voi
samavidrse ainega. Kontrollitakse, et kanna energiat neelav osa oleks kahjustusteta.

Loogiseadise kiirendusmdotur asetatakse nii, et selle tundlikkustelg oleks paralleelne 166giseadme piki-
suunalise keskjoonega.
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3.4.

3.4.1.

Séir paigaldatakse joonisel 3 kujutatud seadisele. Seadis kinnitatakse nii tugevasti, et 166gi ajal ei tekiks
liikumist. Reie koormussimulaatori (78051-319) keskjoon peab olema vertikaalne (+ 0,5°). Alus regu-
leeritakse nii, et polveliigese kinnituskahvlit ja hiippeliigese kinnituspolti ithendav sirgjoon on horison-
taalne (+ 3°), kusjuures kand toetub kahele vihese hdordumisega materjalist (PTFE) valmistatud plaadile.
Tuleb jalgida, et sddremari paikneks sddreluu pdlvepoolses osas. Hiippeliiges reguleeritakse nii, et tasand,
mis on kokkupuutes kanna ning kinga alaosa tallaga asetseks vertikaalselt ja risti 166gi suunaga (+ 3°),
ning labajala ja kinga sagitaalne kesktasand oleks iihel joonel pendli kinnitustalaga. Plveliigest regulee-
ritakse enne iga katset 1,5 (£ 0,5) g ulatuses. Hiippeliiges reguleeritakse vabalt liikuma ning pingutatakse
ainult sedavord, kui on vaja labajala piisimiseks PTFE plaadil.

Jaik loogiseadis koosneb horisontaalsest silindrist labimddduga 50 (+ 2) mm ning pendli kinnitustalast
labimddduga 19 (¢ 1) mm (joonis 4). Silindri mass koos mddteriistade ja silindri sees oleva kinnitustala
osaga on 1,25 (+ 0,02) kg. Pendli kinnitustala mass on 285 (z 5) g. Tala telje tthegi po6rleva osa mass ei
tohi olla tile 100 grammi. Loogiseadise silindri horisontaalse kesktelje ning kogu pendli poorlemistelje
vaheline kaugus peab olema 1 250 (¢ 1) mm. Silindri pikitelg peab olema horisontaalne ja risti 166gi suu-
naga. Pendel tabab kinga kannaosa horisontaaltasandil, mis asub 62 (+ 2) mm kaugusel mannekeeni kan-
napdhja kohal, kusjuures king on asetatud jdigale horisontaalsele alusel nii, et pendli tala pikisuunaline
kesktelg kaldub 166gi hetkel vertikaaljoonest korvale maksimaalselt 1° vorra. Lodgiseadise juhtimine peab
tagama, et nulliga vdrduval ajahetkel ei tekiks mérkimisvaarset kiilg-, vertikaal-, ega ringliikumist.

Mitme iihel séirel jarjestikku sooritatava katse vahel peab olema vihemalt 30 minutit.

Andmehoivesiisteem, sealhulgas andurid, peab vastama CFC 600 spetsifikatsioonidele, nagu on kirjelda-
tud kéesoleva lisa 5. liites.

Sooritusspetsifikatsioon

Kui punkti 3.3 kohaselt kinga kannaosa tabava 166gi kiirus on 6,7 (+ 0,1) m/s, siis sddreluu maksimaalne
survejoud (Fz) on 3,3 (¢ 0,5) kN.
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Joonis 1
Labajala iilaosa lookkatse

Katseseadme spetsifikatsioonid

jalatalla lahedal
paiknev
vertikaaltasand 1250 + Imm
1,25 + 0,05kg
polveliigest ja 185 + 2mm
hiippeliigest [abiv
horisontaaltasand __
S |
kaks vihese
hodrdumisega
materjali kihti

vertikaaltasand
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Joonis 2
Labajala alaosa lookkatse (kingata)

Katseseadme spetsifikatsioonid

vertikaaltasand

1250 + 1lmm

polveliigest ja
hiippeliigest libiv
horisontaaltasand

62 + 2mm

kaks vihese
h&ordumisega
materjali kihti

1,25+ 0,05kg

vertikaaltasand |
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Joonis 3
Labajala alaosa l66kkatse (kingaga)

Katseseadme spetsifikatsioonid

kingatalla !

lahedal paiknev
vertikaaltasand

-

1250 + Imm

polveliigest ja 1,25+ 0,05kg
hiippeliigest labiv
horisontaaltasand i X

62 ¢+ 2mm
(jalakannast)

kaks vihese
hd6rdumisega
materjali kihti

vertikaaltasand
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Materjal: alumiiniumisulam
Kinnitustala mass: 285 £5 g
Lodgiseadise silindri

mass: 1250 +20g

O/D toru 1abimédt 19+ 1 mm,

Joonis 4

Pendlikujuline 166giseadis

seina paksus 1,6 mm — e

[

vihese hodrdumisega kese |
&

’

ELH

1
g
. g
-
(=]
VoE
kiirendusmddtur .
|
250 t 2 mm

235 mm (nimi)

»

—



