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KOMISJONI DIREKTIIV 92/62/EMU,

2. juuli 1992,

millega kohandatakse mootorsdidukite ja nende haagiste juhtimisseadmestikku kasitlevat nukogu
direktiivi 70/311/EMU tehnika arenguga

EUROOPA UHENDUSTE KOMISJON,

vottes arvesse Euroopa Majandusithenduse asutamislepingut,

vottes arvesse ndukogu 8. juuni 1970. aasta direktiivi 70/311/
EMU mootorsdidukite ja nende haagiste juhtimisseadmestiku
tiiiibikinnitust kasitlevate litkmesriikide oigusaktide iihtlusta-
mise kohta, (1) eriti selle artiklit 3

ning arvestades, et:

direktiivi 70/311/EMU igakiilgne kontrollimine on ndidanud, et
liiklusohutust saab veelgi parandada, rakendades praktilisi
kogemusi ja tehnoloogia arengut ning véttes arvesse Uhinenud
Rahvaste Organisatsiooni Euroopa Majanduskomisjonis eel-
koige eeskirja nr 79 ja selle lisade 1 ja 2 osas saavutatud edu.
Konealust edasiminekut on vdimalik saavutada juhtimisjou
vidhendamise abil, lisades nouded vdimendiga juhtimisseadme-
tele, mis kasutavad pidurisiisteemiga sama energiaallikat, viies
sisse mootorsdidukite juhtimiskatse suuremal kiirusel, kehtesta-
des nduded lisajuhtimisseadmestikule ning kehtestades teatise
ja EMU tiiiibikinnitustunnistuse iithtse vormi, soodustamaks
andmete elektroonilist salvestamist ja edastamist taotlejate ning
hindamisorganite poolt;

ka on vaja mdiratlusi ning olemasolevaid ndudeid tehnika
arengust lahtuvalt kohandada;

kéesoleva direktiivi sitted on kooskdlas direktiivi 70/156 (%)
artikli 12 loikega 1 loodud mootorsdidukikaubanduselt tehni-
liste tdkete korvaldamist kisitlevate direktiivide tehnika aren-
gule kohandamise komitee seisukohaga,

(') EUT L 133, 18.6.1970, Ik 10.
(® EUT L 42, 23.2.1970, Ik 1.

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA DIREKTIIVI:

Artikkel 1

1. Direktiivi 70/311/EMU muudetakse jargmiselt:

artiklis 2 asendatakse sona “lisa” sdnaga “lisad”.

2. Lisa asendatakse kdesoleva direktiivi lisadega.

Artikkel 2

1.  Alates 1. jaanuarist 1993 ei tohi likkmesriigid juhtimis-
seadmestikuga seotud pohjustel:

— keelduda sdidukitiiiibile EMU tiiiibikinnituse andmisest vdi
direktiivi 70/156/EMU artikli 10 1dike 1 viimases taandes
ettendhtud tiubikinnitustunnistuse koopia viljastamisest
ega siseriikliku tiitibikinnituse andmisest ega

— keelata soidukite kasutuselevotmist,

kui konealuse sdidukitiiiibi juhtimisseadmestik vastab kiesoleva
direktiiviga muudetud direktiivi 70/311/EMU sitetele.

2. Alates 1. oktoobrist 1993 liikmesriigid:

— i anna enam vilja direktiivi 70/156 artikli 10 1dike 1 vii-
mases taandes nimetatud tunnistuse koopiat ja

— voivad keelduda siseriikliku tiiiibikinnituse andmisest sdidu-
kitiiiibile,

mille juhtimisseadmestik ei vasta kdesoleva direktiiviga muude-
tud direktiivi 70/311/EMU sitetele.
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3. Litkmesriigid voivad alates 1. oktoobrist 1995 keelata sel-
liste soidukite esmakordse kasutuselevotu, mille juhtimissead-
mestik ei vasta kdesoleva direktiiviga muudetud direktiivi 70/
311/EMU sitetele.

Artikkel 3

1. Liikmesriigid rakendavad kiesoleva direktiivi jargimiseks
vajalikud meetmed enne 1. jaanuari 1993. Liikmesriigid teata-
vad neist viivitamata komisjonile.

Kui litkmesriigid konealused sitted vastu votavad, lisavad nad
nendesse sitetesse voi nende ametliku avaldamise korral nende
juurde viite kdesolevale direktiivile. Viitamise viisi ndevad ette
litkmesriigid.

2. Liikmesriigid tagavad kiesoleva direktiiviga reguleeritavas
valdkonnas nende poolt vastuvdetud siseriiklike pShiliste digus-
normide teksti edastamise komisjonile.

Artikkel 4

Kiesolev direktiiv on adresseeritud liikmesriikidele.

Briissel, 2. juuli 1992

Komisjoni nimel
asepresident
Martin BANGEMANN

“DIREKTIIVI 70/311/EMU LISAD

LISADE LOEND

I lisa: Maisted, EMU tiiiibikinnituse taotlemine ja spetsifikaadid

I lisa: Teatis

1l lisa: Juhtimiseks ja pidurdamiseks sama energiaallikat kasutavate sdidukite pidurdustdhusus
IV lisa: Lisasitted lisajuhtimisseadmestikuga sdidukite jaoks

V lisa: Sitted haagiste kohta, millel on tdishiidraulilised rooliajamid

VI lisa: Tiiiibikinnitustunnistus
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1.1.

1.2

1.3.

1.3.4.1.

1.3.4.2.

1.3.4.3.

1.4.

1.4.1.

1.4.2.

1.4.3.

1.4.4.

1.4.5

I LISA
MOISTED, EMU TUUBIKINNITUSE TAOTLEMINE JA SPETSIFIKAADID
MOISTED
Kéesolevas direktiivis kasutatakse jargmisi moisteid:
Soiduki kinnitamine — sdiduki juhtimisseadmestiku tiitibikinnitus;

Soidukitiiiip — sdidukikategooria, mille sdidukid vastavalt tootja spetsifikaadile ei erine tiksteisest sdidukitiiiibi
ja/vdi juhtimist mojutada vdivate muudatuste osas;

Juhtimisseadmestik — koik seadmed, mille iilesanne on kindlaks médrata sdiduki liikumissuund.

Juhtimisseadmestik koosneb jargmistest osadest:
— rooliseade,
— rooliajam,
— juhtrattad,

— energiavarustus, kui see on olemas.

Rooliseade — juhtimisseadmestiku osa, mis juhib selle t66d ning mida vdib kasutada juhi otsesel sekkumisel
voi ilma. Juhtimisseadmestiku puhul, kus juhtajami koormusjdud tuleneb iiksnes voi osaliselt juhi lihasjdust,
holmab rooliseade koiki osi kuni punktini, kus juhtajami koormusjéud mehaaniliselt, hiidrauliliselt voi elektri-
liselt iile kantakse;

Rooligjam — juhtimisseadmestiku kdik osad, mille iilesandeks on juhtajami koormusjdud rooliseadmest juht-
ratastele iile kanda; see holmab koiki osi alates punktist, kus juhtajami koormusjdud mehaaniliselt, hiidraulili-
selt voi elektriliselt tile kantakse;

Juhtrattad — rattad, mille paigutust sdiduki pikitelje suhtes on voimalik otseselt voi kaudselt muuta, et
médrata kindlaks soiduki liikumissuund. (Juhtrattad hdlmavad telge, mille imber need soiduki litkumissuuna
médramiseks poorlevad);

Energiavarustus — juhtimisseadmestiku need osad, mis annavad sellele energiat, juhivad ning vajadusel tootle-
vad ja salvestavad seda. See holmab ka mis tahes toGainemahuteid ja tagasivoolutorusid, mitte aga sdiduki
mootorit (v.a punkti 4.1.3 osas) voi selle jouiilekannet energiaallikale;

Energiaallikas — energiavarustuse see osa, mis annab vajalikus vormis energiat, nt hiidrauliline pump, dhu-
kompressor;

Energiamahuti — energiavarustuse see osa, kus salvestatakse energiaallika antav energia;

Td6ainemahuti — energiavarustuse osa, kus hoitakse tooainet atmosfadrirdhul voi sellele 1ahedasel rohul.
Juhtimisparameetrid

Juhtimisjoud — rooliseadmele sdiduki juhtimise eesmirgil rakendatav joud;

Juhtimise rakendusaeg — ajavahemik rooliseadme litkumise algusest kuni hetkeni, mil juhtrattad saavutavad
vajaliku poordenurga;

Poordenurk — nurk séiduki kujuteldava pikitelje ning ratta keskldike (rehvi vertikaalne keskldige ldbi ratta
poorlemistelje) teepinnaga 1dikumise joone vahel;

Juhtajami koormusjoud — kaoik rooliajami t66d méjutavad joud;

Keskmine rooliiilekande arv — rooliseadme poordenurga suhe juhtrataste poordenurgasse taispoordel iihest ser-
vast teise;
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1.4.6.

1.4.7.

1.5.

1.5.1.1.

1.5.1.2.

1.5.1.2.1.

1.5.1.3.

1.5.1.4.

1.5.2.1.

1.5.2.2.

1.5.2.3.

1.5.3.1.

1.5.3.2.

1.5.3.3.

1.5.3.3.1.

1.5.3.3.2.

1.5.3.4.

Poordering — ring, millesse soiduki ringikujulisel liikumisel jadvad sdiduki koikide punktide, v.a vilispeeglite
ja esisuunatulelaternate projektsioonid maapinnal;

Rooliseadme nimiraadius — rooliratta puhul lithim vahemaa selle poorlemise keskpunktist darmise punktini.
Mis tahes muu juhtvahendi korral vahemaa selle poorlemise keskpunktist punktini, kus rakendub juhtimis-
joud. Kui nimetatud punkte on enam kui iiks, kasutatakse seda, kus on tarvis suurimat jouduy;

Juhtimisseadmete tiiibid

Olenevalt juhtajami koormusjou genereerimise viisist eristatakse jargmisi juhtimisseadmestiku tiiiipe:

Mootorsdidukitel:

Kdsijuhtimisseadmestik, milles juhtajami koormusjdud tuleneb iiksnes juhi lihasjoust;

Voimendiga juhtimisseade, milles juhtajami koormusjoud tuleneb nii juhi lihasjoust kui ka energiavarustusest;

Juhtimisseadmestikku, milles juhtajami koormusjdud tuleneb tiksnes iihest v6i enamast energiavarustussead-
mest, kui seadmestik on terve, kuid mille puhul juhtimisseadmestiku rikke korral vdib juhtajami koormusjoud
tuleneda juhi lihasjoust (ithendatud jouajamid), kdsitatakse samuti vdimendiga juhtimisseadmena;

Tdismehaaniline juhtimisseade, kus juhtajami koormusjdud tuleneb iiksnes iihest vdi mitmest energiavarustus-
seadmest;

Jélgiv juhtimisseade on siisteem, mis muudab iihe vdi enama ratta po6rdenurka iiksnes juhul, kui seda mdjuta-
vad rehvi ja tee kontaktpinnal tekkivad jud ja/vdi momendid.

Haagistel:

Jélgiv juhtimisseade

— vt punkt 1.5.1.4.

Raamjuhtimisseade, milles juhtajami koormusjéud tuleneb vedava sdiduki suunamuutusest ning mille puhul
juhitavate haagiserataste liitkumine on kindlalt seotud vedava sdiduki pikitelje ning haagise pikitelje vahelise
nurgaga;

Iseseaduv juhtimisseade, milles juhtajami koormusjdud tuleneb vedava sdiduki suunamuutusest ning mille puhul
juhitava haagise liikumine on kindlalt seotud haagiseraami voi seda asendava koormuse suhtelise pikitelje
ning telje/telgede kinnituskohaks oleva alusraami vahelise nurgaga.

Olenevalt juhtrataste paigutusest eristatakse jirgmisi juhtimisseadmete tiiiipe:

Esirataste juhtimisseade, mille puhul juhitakse iiksnes esitelje/esitelgede rattaid. See hdlmab kaiki rattaid, mida
juhitakse samas suunas;

Tagarataste juhtimisseade, mille puhul juhitakse iiksnes tagatelje/tagatelgede rattaid. See holmab koiki rattaid,
mida juhitakse samas suunas;

Mitmerattajuhtimisseade, mille puhul juhitakse iihe voi mitme esitelje ja ithe vdi mitme tagatelje rattaid;

Koigi rataste juhtimisseade, mille puhul juhitakse koiki rattaid;

Liigendosade juhtimisseade, mille puhul teineteisega seotud 3assiiosade lilkumine tuleneb otseselt juhtajami
koormusjoust.

Lisajuhtimisseadmestik (ASE), mille puhul M- ja N-kategooria sdidukitel juhitakse lisaks esiratastele ka tagarat-
taid esiratastega samas suunas voi vastupidises suunas ning mille puhul esirataste ja/vdi tagarataste poorde-
nurka saab muuta olenevalt sdiduki kditumisest.
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1.6.

1.6.1.

1.6.2.

1.6.3.

1.6.4.

1.6.4.1.

1.6.4.1.1.

1.6.4.1.2.

1.6.4.1.3.

1.6.4.2.

2.1.

2.2.

2.3.

4.1.1.1.

Rooliajamite tiiiibid
Olenevalt juhtajami koormusjou iilekandmise viisist eristatakse jargmisi rooliajamite tiiiipe:

Taismehaaniline rooliajam — rooliajam, milles juhtajami koormusjou iilekanne toimub iiksnes mehaaniliselt;

Taishiidrauliline rooligjam — rooliajam, milles juhtajami koormusjou iilekanne toimub ménes iilekandefaasis
itksnes hiidrauliliselt;

Tdiselektriline rooliagjam — rooliajam, milles juhtajami koormusjou iilekanne toimub mdnes iilekandefaasis
tiksnes elektriliselt;

Hiibriidrooligjam — rooliajam, milles juhtajami koormusjou iilekanne toimub osaliselt iihel ja osaliselt mdnel
teisel eespool nimetatud viisil;

Mehaaniline hiibriidrooliajam — rooliajam, milles osa juhtajami koormusjou iilekandest toimub iiksnes mehaa-
niliselt ning teine osa kas:

hiidrauliliselt voi mehaaniliselt/hiidrauliliselt
vOi

elektriliselt voi mehaaniliselt/elektriliselt
voi

pneumaatiliselt voi mehaaniliselt/pneumaatiliselt.

Igal juhul loetakse siisteem juhul, kui rooliajami mehaaniline osa on ette nihtud iiksnes asendi kohta tagasisi-
det andma ning on juhtajami koormusjou summa iilekandmiseks liiga nork, rooliajam tdishiidrauliliseks voi
vastavalt tdiselektriliseks voi tdispneumaatiliseks;

Muu hiibriidrooliajam — eespool nimetatud rooliajamite mis tahes muu kombinatsioon.
EMU TUUBIKINNITUSE TAOTLEMINE

Soiduki tootja esitab tiiiibikinnituse taotluse sdidukitiiiibi juhtimisseadmestiku suhtes.
Sellega koos esitatakse II lisana lisatud teatisega ettendhtud andmed.

Taiibikinnituskatsete eest vastutavale tehnilisele teenistusele esitatakse kinnitatava soidukitiiibi representatiiv-
soiduk.

EMU TUUBIKINNITUS

Kiesoleva direktiivi alusel EMU tiiiibikinnitusi véljastav asutus annab vilja tunnistuse, mis vastab VI lisas esi-
tatud ndidisele.

SATTED KONSTRUKTSIOONI KOHTA

Uldsitted

Juhtimisseadmestik peab tagama sdiduki holpsa ja turvalise juhtimise kuni ettendhtud maksimumkiiruseni
voi, kui tegemist on haagisega, maksimaalse tehniliselt lubatud kiiruseni. Punktile 5 vastaval katsetamisel peab
ilmnema kalduvus po6rduda otseasendisse. S6iduk peab vastama punkti 5.2 nduetele, kui tegemist on moo-
torsdidukiga, ning punkti 5.3 nduetele, kui tegemist on haagisega.

Kui séidukile on paigaldatud lisajuhtimisseadmestik, peab see vastama ka IV lisa nouetele. Téishiidraulilise
rooliajamiga varustatud haagised peavad vastama ka V lisa nduetele.

Soiduki ettendhtud maksimumkiirusel peab olema véimalik mo6da sirget teeldiku liikuda nii, et juht ei pea
rooli tilemddraselt korrigeerima ning roolimehhanismis ei teki ebatavalist vibratsiooni.
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41.1.2.  Rooliseadme ja juhtrataste kdigupikkus peab olema siinkroniseeritud, vilja arvatud lisajuhtimisseadmestikuga
juhitavate rataste puhul.

4.1.1.3. Rooliseadmed ja juhtrattad peavad olema ajaliselt siinkroniseeritud, vilja arvatud lisajuhtimisseadmestikuga
juhitavate rataste puhul.

4.1.2. Juhtimisseadmestik projekteeritakse, chitatakse ja paigaldatakse selliselt, et see suudaks taluda sdiduki voi
ithendatud soidukite tavapirase kasutuse kdigus tekkivaid pingeid. Rooliajami iikski osa ei tohi piirata maksi-
maalset poordenurka, vilja arvatud osad, mis on spetsiaalselt sel eesmargil projekteeritud.

4.1.2.1.  Kui ei ole ette ndhtud teisiti, eeldatakse, et kiesoleva direktiivi kohaldamisel ei tohi juhtimisseadmestikus
samaaegselt esineda iile ithe rikke ning kandevankri kaht telge kisitatakse ithe teljena.

4.1.3. Kui mootor seiskub v&i tekib rike mones juhtimisseadmestiku osas, v.a punktis 4.1.4 loetletud osad, peab juh-
timisseadmestik alati vastama punkti 5.2.6 nduetele, kui tegemist on mootorsdidukiga, ja punkti 5.3 nduetele,
kui tegemist on haagisega.

4.1.4. Kéesoleva direktiivi kohaldamisel peetakse juhtrataste, rooliseadme ning rooliajami mehaaniliste osade puru-
nemist vihe tdendoliseks, kui need on piisavalt dimensioonitud, hoolduseks kergesti kittesaadavad ning
ettendhtud turvanduetelt vihemalt samavédrsed, nagu sdiduki muud olulised osad (nditeks pidurisiisteem).
Kui mone konealuse osa purunemine tooks tdendoliselt kaasa sdiduki muutumise juhitamatuks, peab see
olema metallist vOi samavéirsete karakteristikutega materjalist ning ei tohi roolisiisteemi tavapirase t60
kidigus markimisvairselt deformeeruda.

4.1.5. Rooliajami mis tahes rikkest, mis ei ole pelgalt mehaaniline, peab sdidukijuhti teavitama; mootorsdiduki
puhul loetakse hoiatussignaaliks juhtimisjou kasvu; haagise puhul on lubatud mehaaniline indikaator. Rikke
korral ei on lubatud keskmise rooliiilekande arvu muutumine, kui ei iiletata punktis 5.2.6 sitestatud juhtimis-
joudu.

4.1.6. Taispneumaatilised, tdiselektrilised voi tdishiidraulilised rooliajamid ning punktis 1.6.4.1 nimetamata hiibriid-
rooliajamid on keelatud, kuni kidesoleva direktiivi nduetele lisatakse konkreetsed tingimused.

4.1.6.1.  See keeld ei kehti jargmiste seadmete suhtes:
— M- ja N-kategooria sdidukite tdiselektrilise voi tdishiidraulilise rooliajamiga lisajuhtimisseadmestik (ASE),

— O-kategooria sdidukite tdishiidraulilise rooliajamiga juhtimisseadmestik.
4.2. Erisdtted
42.1. Rooliseade
4.2.1.1.  Kui rooliseadet kisitseb juht otse,
4.2.1.1.1. peab see olema holpsasti kisitsetav;
4.2.1.1.2. peab suund, kuhu rooliseadet liigutatakse, olema sama, kuhu kavatsetakse sdidukit suunata;

4.2.1.1.3. peavad juhtimisseadme nurk ja poordenurk, vilja arvatud lisajuhtimisseadmestiku puhul, olema jirjepidevas
ja muutumatus seoses.

4.2.2. Rooliajam

4.2.2.1.  Rooligeomeetria korrigeerimisseadmed peavad olema sellised, et parast korrigeerimist on véimalik korrigeeri-
tavad osad asjakohaste lukustusseadmete abil kindlalt ithendada.

4.2.2.2. Rooligjam, mida on vdimalik sdiduki eri koostude (nt pikendatavad haagised) vajadustega seoses eraldada,
peab olema varustatud lukustusseadmetega, mis tagavad osade kindla imberpaigutuse; automaatse lukustuse
puhul peab sellel olema ka tdiendav Kasitsijuhitav ohutuslukk.

4.2.3. Juhtrattad

4.2.3.1.  Juhtrattad ei tohi olla iiksnes tagarattad. Kdesolev ndue ei kehti poolhaagiste kohta.
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4.2.3.2. Haagised (v.a poolhaagised), millel on juhtrattad enam kui iihel teljel, ning poolhaagised, millel on juhtrattad
vihemalt ithel teljel, peavad vastama punkti 5.3 nduetele. Seevastu jilgiva juhtimisseadmega haagiste osas ei
ole punktis 5.3 sitestatud katsetamine vajalik, kui juhitamatute ning jilgiva juhtimisseadmega telgede telje-
koormuse suhe on koormustingimustest olenemata vihemalt 1,6.

4.2.4. Energiavarustus

4.2.41. Juhtimisseadmestiku ja pidurisiisteemi kditamiseks voib kasutada sama energiaallikat. Juhul kui energiavarus-
tuses voi ithes nimetatud kahest siisteemist tekib rike, peavad aga tdidetud olema jargmised tingimused:

4.2.4.1.1. Juhtimisseadmestik peab vastama punkti 5.2.6 nduetele.

4.2.4.1.2. Energiaallika rikke korral ei tohi pidurdustShusus esimesel pidurdusel langeda alla sdidupiduri ettendhtud
piduritdhususe, mis on sitestatud III lisas. (1)

4.2.4.1.3. Energiavarustuse rikke korral peab pidurdustdhusus vastama III lisa sitetele. (!)

4.2.4.1.4. Kui tooainemahutis oleva vedeliku voi gaasi tase langeb piirini, kus pidurdus- vdi juhtimisjéud voib suure-
neda, tuleb sellest juhile heli- voi valgussignaaliga marku anda. Hoiatus voib olla ithendatud seadmega, mis
on ette ndhtud hoiatamiseks piduririkke puhul; signaali rahuldav seisund peab olema juhi poolt hdlpsasti
kontrollitav.

4.2.4.2. Juhtimisseadmestiku ja muude siisteemide kui pidurisiisteemi kaitamiseks voib kasutada sama energiaallikat
tingimusel, et kui to6ainemahutis oleva vedeliku voi gaasi tase langeb piirini, kus pidurdus- v6i juhtimisjoud
voib suureneda, sellest juhile heli- voi valgussignaaliga mirku antakse; signaali rahuldav seisund peab olema
juhi poolt holpsasti kontrollitav.

4.2.4.3. Hoiatusseadised peavad olema otse ja piisivalt ahelasse ithendatud. Mootori tavapdrasel to6tamisel ning rike-
teta juhtimisseadmestiku puhul hoiatusseadis signaali ei anna, vilja arvatud ajal, mis kulub energiamahuti(te)
laadimiseks parast mootori kdivitamist.

5. SATTED KATSETAMISE KOHTA
5.1. Uldsitted
5.1.1. Katse viiakse 1abi tasasel pinnal, mis vdimaldab head haardumist.

5.1.2. Katse(te) kdigus laaditakse sdiduk suurima tehniliselt lubatud massini ning suurima tehniliselt lubatud telje-
koormuseni juhitaval teljel/juhitavatel telgedel. Lisajuhtimisseadmestikuga varustatud telgede puhul korratakse
katset, laadides sdiduki suurima tehniliselt lubatud massini ning lisajuhtimisseadmestikuga telje suurima tehni-
liselt lubatud teljekoormuseni.

5.1.3. Enne katse algust peab sdiduki rehvides seisu ajal olema tootja poolt punktis 5.1.2 sitestatud koormuse
puhuks ette nahtud rohk.

5.2. Sitted mootorsdidukite kohta

5.2.1. Soidukiga peab olema voimalik, ilma et juhtimisseadmestikus tekiks ebatavaline vibratsioon, libida kurv kaare
raadiusega 50 m jargmisel kiirusel:

— M, -kategooria s6idukid: 50 kmj/h,

— M,, M, N, N, ja Nj-kategooria sdidukid: 40 km/h voi suurim valmistajakiirus, kui see on eespool nime-
tatud kiirustest vaiksem.

5.2.2.  Juhtimisseadmestiku rikke korral peavad tiidetud olema ka punktide 4.1.1.1, 4.1.1.2 ja 5.2.1 nduded.

5.2.3. Soiduki litkumisel mo6da ringjoont, kusjuures juhtrattad on umbes poole vorra vilja pooratud ning piisikii-
rus on vihemalt 10 km/h, peab p66rdering rooliseadme vabastamisel jiima samaks voi suurenema.

5.2.4. Juhtimisjou moo6tmisel ei vdeta arvesse joude, mis viltavad vahem kui 0,2 sekundit.

(1) I lisas sdtestatud ndudeid vdib kontrollida ka direktiivi 71/320/EMU rakendamisel.
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5.2.5.

5.2.5.1.

5.2.5.2.

5.2.6.

5.2.6.1.

5.2.6.2.

5.3.

Riketeta juhtimisseadmestikuga mootorsdidukite juhtimisjou moédtmine

Soiduk juhitakse kiirusel 10 km/h otseliikumisest spiraalsesse liikumisse. Juhtimisjoudu mdddetakse rooli-
seadme nimiraadiusel kuni punktini, kus rooliseadme asend vastab allpool toodud tabelis ndidatud vastava
kategooria riketeta juhtimisseadmestikuga sdiduki poorderaadiusele. Sooritatakse ks poore paremale ja iiks
vasakule.

Riketeta juhtimisseadmestikuga sdiduki maksimaalne lubatud juhtimise rakendusaeg ja maksimaalne lubatud
juhtimisjoud on iga sdidukikategooria jaoks esitatud allpool toodud tabelis.

Rikkis juhtimisseadmestikuga mootorsdidukite juhtimisjéou modtmine
Punktis 5.2.5 kirjeldatud katset korratakse rikkis juhtimisseadmestikuga. Juhtimisjoudu moddetakse punktini,
kus rooliseadme asend vastab allpool toodud tabelis ndidatud vastava kategooria rikkis juhtimisseadmestikuga

soiduki poorderaadiusele.

Rikkis juhtimisseadmestikuga sdiduki maksimaalne lubatud juhtimise rakendusaeg ja maksimaalne lubatud
juhtimisjoud on iga sdidukikategooria jaoks esitatud allpool toodud tabelis.

Juhtimisjouga seotud nduded

Riketeta Rikkis
Soiduki- Maksi 1 Maksi 1
kategooria Yaksimaaine Aeg Poorderaadius | oo onaaing Aeg Poorderaadius

juhtimisjud o) m) juhtimisjoud © (m)

(daN) m (daN) S m

M, 15 4 12 30 4 20
M, 15 4 12 30 4 20
M; 20 4 12 45 6 20
N, 20 4 12 30 4 20
N, 25 4 12 40 4 20
N; 20 4 12 (Y 45 () 6 20

(") Vai tiieliku lukustumiseni, kui 12 ei ole saavutatav.
() 50, kui sdidukil on kaks v3i enam juhitavat telge (v.a jilgiv juhtimisseade).

Sitted haagiste kohta

Kui veduk liigub otsejoones siledal ja tasapinnalisel teel kiirusel 80 km/h v6i haagise tootja poolt ettendhtud
suurimal tehniliselt lubatud kiirusel, kui see on alla 80 km/h, peab haagis lilkuma tilemairase korvalekaldeta
ning ebatavalise vibratsioonita juhtimisseadmestikus.

Seades veduki ja piisiseisundi saavutanud haagise poorama selliselt, et veduki esiosa vilisserv liigub vastavalt
punktile 1.4.6 mooda ringjoont raadiusega 25 m piisikiirusel 5 km/h, mdddetakse haagise kdige tagumise
vilisserva poolt joonistatav ring. Manoovrit korratakse samadel tingimustel kiirusel 25 km/h + 1 km/h. Nime-
tatud mandovrite kdigus ei tohi kiirusel 25 km/h = 1 km/h likkuva haagise vilisserv liikuda kiirusel 5 km/h
mdddetud ringist vilja rohkem kui 0,7 m.

Haagise puhul, mida veab mooda punktis 5.3.2 kirjeldatud ringjoont kiirusel 25 km/h liikuv sdiduk, ei tohi
iikski osa likkuda ringist vilja rohkem kui 0,5 m. See ndue peab olema tiidetud alates punktist, mil saavuta-
takse vastava ringi kaar, kuni punktini, mis asub seda kaart moda 40 m kaugusel. Alates nimetatud punktist
peab haagis vastama punktis 5.3.1 sdtestatud tingimusele.

Punktides 5.3.2 ja 5.3.3 kirjeldatud katsete ldbiviimisel tehakse iiks poore paremale ja iiks poore vasakule.
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II LISA
TEATIS nr ...

vastavalt direktiivi 70/156/EMU I lisale seoses sdiduki EMU tiiiibikinnitusega juhtimisseadmestiku osas (70/311/
EMU), viimati muudetud direktiiviga ...

Allpool toodud teave koos sisukorraga esitatakse vajaduse korral kolmes eksemplaris. Vajalikus mdotkavas ja piisa-
valt iiksikasjalikud joonised tuleb esitada A4 formaadis lehel vdi A4 formaadis voldikul. Voimalikud fotod peavad
olema piisavalt iiksikasjalikud. Juhul, kui on tegemist mikroprotsessori abil juhitavate funktsioonidega, esitatakse
ka teave asjakohaste karakteristikute kohta.

0. ULDOSA
0.1. Mark (tootja kaubanimi): . ... ...t e
0.2. Tuiip ja kaubanduslik kirjeldus (kirjeldused): . ... ... .
0.3. Tiiiibi identifitseerimisandmed, kui need on margitud séidukile (): ........... ... . ... ..o ...
0.3.1. Mirgistuse asukOnt: . ... o
0.4. Sdidukikategooria (vt direktiivi 70/156/EMU TT1isa): . ... v vt
0.5. Tootja NIMi ja aadreSS: .. oottt e e
0.8. Koostetehas(t)e aadress(id): . .. .ottt e
1. SOIDUKI EHITUSE ULDISED KARAKTERISTIKUD
1.1 Representatiivsdiduki fotod ja/voi joonised: .. ... ... .
1.3. Telgede ja rataste arv (vajadusel roomikute voi lintide arv): . ... ... ... o L o
1.3.1. Topeltratastega telgede arv ja asend: ... .. ... ...t
1.3.2. Juhttelgede arv ja asukoht: . ... ...
1.3.3. Veoteljed (arv, asukoht, tthendusviis): . ... ... ..
2. MASS JA MOOTMED (9 (kilogrammides ja millimeetrites)

(vajadusel viidata joonisele)
2.1. Teljevahe(d) (tiiskoormusel) (): ... ... ..o ot
2.3.1. Iga juhitava telje T8Obe (): . . . . .
2.4. Soiduki modtmed @dmMOStmed): ... .. ..

2.4.1. Kereta Sassii puhul:

AL, PIRKUS ()« .ot
2402, LaiUS () .
2414, Esililend (M) ..ot
2415, Tagaiilend (M) . ..o
2.4.1.7.  Teljevahe (kui telgi on mitu): . ... ... L
2.4.2. Kerega Sassii:

2421, PIRKUS () ..o
2420, LalUS () o oo
2424, Esilend (M) ..ottt e
2.4.2.5. Tagaillend (N): ...t

2.4.2.7.  Teljevahe (kui telgi on mitu): .. ... ... L.
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2.8. Valmistaja médratud suurim tehniliselt lubatud tdismass (iga variandi suurim ja vahim) ¢): . .............

2.9. Tootja poolt mairatud iga telje suurim tehniliselt lubatud teljekoormus ja, kui tegemist on poolhaagisega,
poolhaagise veopoldi koormus: ... ... ...

6. VEDRUSTUS

6.6.1. Rehvi ja velje kombinatsioon(id): .. .. ...
(rehvide osas mirkida ettendhtud moddud, koormusindeks ja kiiruskategooria; velgede osas mirkida moodud
ning velje nihked)

6.6. 1.1, L telg: .o

6.6.1.2. 2L telg .
jne

6.6.3. Soiduki valmistaja poolt soovitatav rehvirdhk (soovitatavad rehvirdhud): .. ... .. ... ... ... ... kPa

7. ROOLISEADE

7.1. Juhitava telje (juhitavate telgede) skemaatiline joonis rooligeomeetria kujutamisega:

7.2. Ulekandemehhanism ja juhtimisseadis

7.2.1. Rooli iilekandemehhanismi tiiiip (vajadusel tipsustada esi- ja tagasilla osas): ........................

7.2.2. Ulekanne ratastele (kaasa arvatud muu kui mehaaniline iilekanne; vajaduse korral andmed esi- ja tagarataste
KOREA): .o e

7.2.3. Voimendusviis, olemasolu korral: . . ...

7.2.31. Toopohimdte ja diagramm, mark/margid ja titip/tiibid: ....... ... .. L

7.2.4. Juhtimisseadmestiku tiielik skeem, millel on kujutatud juhtimisseadmestiku toimimist mojutavate eri sead-
mete paigutus sOidukil: . . ...

7.2.5. Roolisecadme (rooliseadmete) skemaatiline joonis (skemaatilised joonised): . ........... ... ... . .....
7.2.6. Rooliseadme reguleerimisvahemik ja -meetod: ... ... ... ... . .
7.3. Rataste maksimaalne po6rdenurk

7.3.1. paremale ............. (kraadides); rooliratta poorete arv ............. (v0i samavddrsed andmed)
7.3.2. vasakule .............. (kraadides); rooliratta poérete arv ... ........... (vdi samavéirsed andmed)

Joonealused markused

(") Kui titiibi identifitseerimisandmed sisaldavad mirke, mis ei ole kiesoleva tiiiibikinnitustunnistusega hdlmatud sdi-
duki osa voi eraldi seadmestiku kirjeldamiseks vajalikud, asendatakse dokumentides need mirgid siimboliga “?” (nt
ABC?21237?).

() Kui on olemas tavakabiiniga versioon ning ka magamiskabiiniga versioon, esitatakse andmed mdlema massi ja
modtmete kohta.

( 18O standard 612 ~1978, tingimus nr 6.4.
() 1SO standard 612 —1978, tingimus nr 6.5.
() 1SO standard 612 —1978, tingimus nr 6.1.
() 15O standard 612 ~1978, tingimus nr 6.2.
(™ 1SO standard 612 —1978, tingimus nr 6.6.
(" 1SO standard 612 —1978, tingimus nr 6.7.

() Haagiste ja poolhaagiste ning haagise voi poolhaagise kiilge haagitud séidukite osas, mis avaldavad haakeseadmele
v3i sadulale markimisvéirset vertikaalsurvet, lisatakse suurimale tehniliselt lubatud massile kdnealune surve, jaga-
tuna standardse raskuskiirendusega.
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III LISA

PIDURDUSTOHUSUS SOIDUKITEL, MILLES JUHTIMISSEADMESTIKU JA PIDURISUSTEEMI KAITAMISEKS
KASUTATAKSE SAMA ENERGIAALLIKAT

1. Energiaallika rikke korral peab séidupiduri tdhusus esimesel pidurdusel saavutama allpool toodud tabelis mirgitud

vadrtuse.
Kategooria Kiirus (km/h) m/s? Joud (daN)
M, 80 58 50
M; M; 60 5,0 70
N, 80 5,0 70
N, N 60 5,0 70

2. Juhtimisseadmestiku voi energiavarustuse mis tahes rikke korral peab pirast soidupiduri juhtseadme kaheksat
tdisloogilist kditamist olema ttheksandal kaitamisel voimalik saavutada vdhemalt teisese pidurisiisteemi (hddapiduri)
jaoks ettendhtud tdhusus.

Juhul kui salvestatud energia kasutamist eeldav teisene tdhusus saavutatakse eraldi juhtseadme abil, peab pirast sdi-
dupiduri juhtseadme kaheksat tdisloogilist kditamist olema voimalik itheksandal kditamisel saavutada jadktdhusus (vt
tabel).

Teisene ja jiiktohusus

Kategooria Kiirus (km/h) Teiser:n E’Sigurdus Jéék(l:ril(/isl;;dus
M, 80 2,9 1,7
M, 60 2,5 15
M; 60 2,5 15
Ny 70 2,2 13
N, 50 2,2 13
N; 40 22 13

3. Punktides 1 ja 2 nimetatud katsed viiakse 14bi laaditud voi tiihja sdidukiga, olenevalt sellest, kumba katsetav organ
peab ebasoodsamaks.
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2.1.4.

2.2.

2.2.1.1.

2.2.1.2.

2.3.

2.3.1.1.

2.3.1.2.

2.3.1.3.

2.4.

2.4.1.

IV LISA

LISASATTED LISAJUHTIMISSEADMESTIKUGA SOIDUKITE KOHTA
ULDSATTED

Kiesoleva lisaga ei nduta, et sdidukitele oleks paigaldatud lisajuhtimisseadmestik. Kui aga soidukitele on sel-
line seade paigaldatud, peavad need vastama kiesoleva lisa sitetele.

ERISATTED

Ulekandemehhanism

Mehaanilised rooliajamid

Kohaldatakse kiesoleva direktiivi I lisa punkti 4.1.4.

Hildraulilised rooliajamid

Hiidrauliline rooliajam peab olema kaitstud suurima lubatud to66rdhu T tiletamise eest.
Elektrilised rooliajamid

Elektriline rooliajam peab olema kaitstud iileméirase elektripinge eest.

Rooliajamite kombinatsioonid

Mehaaniliste, hiidrauliliste ja elektriliste rooliajamite kombinatsioonid peavad vastama punktides 2.1.1, 2.1.2
ja 2.1.3 sitestatud nduetele.

Rikke puhul katsetamise néuded
Lisajuhtimisseadmestiku mis tahes osa véirtalitus voi rike (v.a osad, mida vastavalt kiesoleva direktiivi I lisa
punktile 4.1.4 ei loeta purunemisohtlikeks) ei tohi kaasa tuua ootamatut mérkimisvédrset muutust sdiduki

kditumises ning endiselt peavad olema tididetud kiesoleva direktiivi I lisa punktide 5.2.1-5.2.4 ja punkti
5.2.6 nduded.

Ka peab olema voimalik soidukit juhtida rooli tileméddraselt korrigeerimata. Seda kontrollitakse jargmiste kat-
setega:

Ringkatse

Sdidukiga sdidetakse mooda ringjoont transversaalkiirendusega 5 m/s? ning katsekiirusel 80 km/h. Rike kut-
sutakse esile katsekiiruse saavutamisel.

Katse holmab sditmist paripdeva ja vastupdeva.
Lihiajaline katse

Kuni lepitakse kokku iihtsed katseprotseduurid, teevad sdidukitootjad tehnilistele teenistustele teatavaks oma
katseprotseduurid ja -tulemused sdiduki lithiajalise kiitumise kohta rikke korral.

Hoiatussignaalid rikke korral

Vilja arvatud lisajuhtimisseadmestiku osade puhul, mida vastavalt kdesoleva direktiivi punktile 4.1.4 ei peeta
rikkeohtlikuks, tuleb juhti selgelt teavitada jargmistest lisajuhtimisseadmestiku riketest:

Lisajuhtimisseadmestiku elektri- v6i hiidraulikastisteemi iildine seiskumine;
Lisajuhtimisseadmestiku energiavarustuse hdired;

Elektrilise juhtseadise ithendusjuhtmete purunemine.
Elektromagnetilised hiired

Elektromagnetvili ei tohi lisajuhtimisseadmestiku toimimist hairida. Kuni kokku lepitakse tihtsed katseprot-
seduurid, teevad sdidukitootjad tehnilistele teenistustele teatavaks oma katseprotseduurid ja -tulemused.
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2.1

2.1.1.

2.2

2.2.1.

2.3.

2.4,

2.4.1.

2.4.2.

2.5.

2.5.1.

2.6.

2.6.1.

V LISA

SATTED HAAGISTE KOHTA, MILLEL ON TAISHUDRAULILISED ROOLIAJAMID
Kui sdidukitele on paigaldatud tdishiidraulilised rooliajamid, peavad need vastama kiesoleva lisa sitetele.
ERISATTED
Hiidraulikatorude ja liitmike tehnilised omadused
Taishiidrauliliste rooliajamite hiidraulikatorud peavad taluma tootja maaratud suurimast tavaparasest toosurvest
(T) vdhemalt neli korda tugevamat survet. Liitmikud peavad vastama jirgmistele ISO standarditele: 1402
(1984), 6605 (1986) ja 7751 (1983).
Energiavarustusest sdltuvad siisteemid
Energiavarustus peab olema iilesurve eest kaitstud surveventiiliga, mis to6tab survel T.
Rooliajami kaitse
Rooliagjam peab olema iilesurve eest kaitstud surveventiiliga, mis t66tab survel 1,5T — 2,2T
Veduki/haagise telgjoon

Kui ithendatud vedukifhaagise veduk liigub otsejoones, peab haagis liitkuma mooda veduki telgjoont;

Sailitamaks punktis 2.4.1 nimetatud thilduvust tuleb haagised varustada reguleerimisseadmetega, mis vdivad
olla automaatsed voi kasitsi juhitavad.

Juhitavus rooliajami rikke korral

Tishiidraulilise rooliajamiga sdidukite juhitavus peab sidilima rooliajami mis tahes osa rikke korral. Sdidukeid
katsetatakse konealuses (rikke)seisundis ning need peavad vastama kédesoleva direktiivi I lisa punkti 5.3 ndue-
tele. Eelkdige viiakse ldbi punktis 5.3.2 sdtestatud 5 km/h ja 25 km/h katsed vastavalt riketeta ning rikkis roo-
liajamitega.

Elektromagnetilised hiired

Elektromagnetvili ei tohi juhtimisseadmestiku toimimist héirida. Kuni lepitakse kokku iihtsed katseprotseduu-
rid, teeb soidukitootja tehnilistele teenistustele teatavaks oma katseprotseduurid ja -tulemused.
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VI LISA

EMU TUUBIKINNITUSTUNNISTUS
NAIDIS

(suurim formaat A4 (210 x 297 mm))

Ametiasutuse tempel

Teade

— tiiiibikinnituse (1),

— tititbikinnituse laiendamise (1),

— tiiiibikinnituse andmisest keeldumise (1),
— tititbikinnituse tithistamise (') kohta

sdidukitiiiibile/osale/eraldi seadmestikule (') ......... lihtudes direktiivist 70/311/EMU, viimati muudetud direktiiviga

Tiiiibikinnitusnumber:

Laiendamise pdhjus:

1JAGU

0. Uldsitted

0.1. Mark (tootja kaubanimii): . . .. ..ot

0.2. Tiiiip ja kaubanduslik kirjeldus (kirjeldused): .. ... .. .

0.3. Tiiiibi identifitseerimisandmed, kui need on mirgitud sdidukilefkomponendile/eraldi seadmestikule (1) (3):

0.3.1. Mirgistuse asukORt: . . ... o

0.4. SOIdUKIKALEGOOTIA (3): . . o vttt ettt e e e e e e

0.5. Tootja NIMI j& QAATESS: « . . v vttt et et e e e e e e e e e
Soiduki koige hilisema ehitusetapi teinud tootja nimi ja aadress: .. .......... .. .. i

0.8. Koostetehas(t)e aadress(id): . ... oottt

11 JAGU

1. Lisateave (vajaduse korral): vt liidet

2. Katsete eest vastutav tehniline teenistus: . . ... ... ... e

3. Katseprotokolli esitamise kuupdev: .. ... ... .. e

4. Katseprotokolli number: . . ... ... .

5. Mirkused (kui neid on): vt liidet

6. KONt

7. Kuupdev: ...

8. ALK .« ot e

9. Lisatud on loetelu tiiiibikinnitusasutusele esitatud teabest, mida on vdimalik taotluse korral saada.

(") Mittevajalik maha tdmmata.

() Kui tiiiibi identifitseerimisandmed sisaldavad mirke, mis ei ole kiesoleva titiibikinnitustunnistusega hdlmatud sdiduki-, osa- vdi eraldi
seadmestiku tiiiibi kirjeldamisel vajalikud, asendatakse dokumentides need margid siimboliga “?” (nt ABC??123??).
(}) Nagu on médratletud direktiivi 70/156/EMU II A lisas.
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Liide

sOidukitiiiibi EMU tiliibikinnitustunnistusele nr ...
seoses sdiduki tiliibikinnitusega, vottes arvesse direktiivi 70/311/EMU,
viimati muudetud direktiiviga ...

1. LISATEAVE:

Juhtimisseadmestiku thip: . . . . .ottt
ROOISEAdE: . . . .ot
ROOHGJAIM: . o ottt e e e
Juhtrattad: . ..o e e
Energiaallikas: . . .. ..ot

Pidurdustdhusus: mirkida seadmestiku tiiiibikinnituse kood, mis on vilja antud vastavalt direktiivile 71/320/EMU,
ning marge, kas sdiduk oli katsete ajal laaditud vdi tithi. (1)

5. MARKUSED:

(nt kehtib nii vasak- kui ka parempoolse rooliga sdidukite puhul).

(") Mittevajalik maha tdmmata.”



