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NOUKOGU DIREKTIIV,
5. detsember 1978,
automaatseid kontrollkaale ja sorteerkaale kisitlevate liikmesriikide digusaktide iihtlustamise kohta

(78/1031/EMU)

EUROOPA UHENDUSTE NOUKOGU,

vottes arvesse Euroopa Majandusithenduse asutamislepingut,
eriti selle artiklit 100,

vottes arvesse komisjoni ettepanekut, (')

vottes arvesse Euroopa Parlamendi arvamust, ()

vottes arvesse majandus- ja sotsiaalkomitee arvamust (*)

ning arvestades, et:

eri litkmesriikides kehtivad kontrollkaalude ja sorteerkaalude
ehituse ja kontrollimeetodite suhtes kohustuslikud sitted erine-
vad litkmesriigiti ja takistavad seetdttu selliste seadmetega kaup-
lemist; seetdttu on tarvis konealused sitted iihtlustada;

ndukogu 26. juuli 1971. aasta direktiiviga 71/316/EMU liik-
mesriikide digusaktide modtevahendite ja metroloogilise kont-
rolli meetodeid Kisitlevate {ihissitete {iihtlustamise kohta, (¥)
viimati muudetud direktiiviga 72/427/EMU, () on sitestatud
EMU tiiiibikinnituse ja esmataatluse kord; selle direktiivi koha-
selt on vaja kehtestada kontrollkaalude ja sorteerkaalude kons-
truktsioonile ja toole esitatavad tehnilised nouded, selleks et
pdrast vajalikke kontrollimisi ning nouetekohaste markide ja
tdhiste pealekandmist voiks neid importida, turustada ja vabalt
kasutada,

EUT C 54, 8.3.1976, lk 44.
EUT C 125, 8.6.1976, Ik 43.
EUT C 197, 23.8.1976, 1k 13.
EUT L 202, 6.9.1971, Ik 1.
EUT L 291, 28.12.1972, Ik 156.
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ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA DIREKTIIVI:

Artikkel 1

Kiesolevat direktiivi kohaldatakse kontrollkaalude ja sorteerkaa-
lude suhtes. Konealused seadmed on mdiratletud lisa punktis
1.

Artikkel 2

Kontrollkaale ja sorteerkaale, mis vdivad kanda EMU mirgiseid
ja mirke, on kirjeldatud lisas.

Need masinad peavad libima EMU tiiiibikinnituse ja need tuleb
esitada EMU esmataatluseks.

Artikkel 3

Ukski liikmesriik ei v&i modtmisomaduste phjal keelata vai
piirata EMU tiiiibikinnitusmirki vd6i EMU esmataatlusmirgist
kandvate automaatsete kontrollkaalude ja sorteerkaalude turule-
viimist ega kasutuselevotmist ega sellest keelduda.
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Artikkel 4

1. Liikmesriigid joustavad kdesoleva direktiivi jargimiseks
vajalikud digus- ja haldusnormid 18 kuu jooksul alates kies-
oleva direktiivi teatavakstegemisest ja teatavad sellest viivitama-
ta komisjonile.

2. Liikmesriigid edastavad komisjonile kiesoleva direktiiviga
reguleeritavas valdkonnas nende vastuvdetud pohiliste siseriikli-
ke digusnormide teksti.

Artikkel 5

Kiesolev direktiiv on adresseeritud liikmesriikidele.

Briissel, 5. detsember 1978

Noukogu nimel
eesistuja
M. LAHNSTEIN
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LISA
I PEATUKK
MOISTED JA MAARATLUSED
L. ULDMOISTED
Automaatsed kontrollkaalud ja sorteerkaalud jagavad esemed kahte vdi enamasse alariihma vastavalt
esemete massile.
1.1. Kontrollkaalud
Masinad, mis jagavad esemeid, mille mass voib olla nii suurem kui ka vdiksem eelnevalt kindlaksméaaratud
vadrtusest, mida nimetatakse nominaalmassiks.
Kontrollkaalu funktsioon on jagada esemed kahte voi enamasse alarithma vastavalt nende massi ja
nominaalmassi erinevuse véirtusele.
1.2. Sorteerkaalud
Masinad, mis jagavad erineva massiga esemeid, mille puhul ei ole nominaalmassi eelnevalt kindlaks
méiratud.
Sorteerkaalu funktsioon on liigitada esemed mitmesse alariihma, mida iseloomustab teatav massivahemik.
1.3. Kéesolevat direktiivi ei kohaldata automaatsete hinda arvutavate kaalude, kviitungit triikkivate kaalude ega
munasorteerkaalude suhtes.
Hiliem koostatakse lisasitted elektrooniliste seadmetega varustatud automaatsete kontrollkaalude kohta,
millele praegu ei saa EMU tiiiibikinnitust taotleda.
2. MOISTED
2.1. Liigitus sortimismeetodi alusel
2.1.1. Masinad, mis jagavad esemed masinalt lahkuvatesse eraldi rithmadesse.
2.1.2. Masinad, mis jagavad esemeid, kinnitades igale esemele eristusmargi, millega mairatakse rithm, millesse see
ese kuulub.
2.1.3. Masinad, mis loendavad igasse rithma kuuluvaid esemeid neid eraldamata.
2.14. Masinad, mis iga rithma kuuluva eseme puhul annavad nihtava voi kuuldava signaali esemeid eraldamata.
2.2. Liigitus t66meetodi alusel
2.2.1. Pidevalt tootavad kontroll- ja sorteerkaalud
Koormuse pideva litkumisega masinad.
Koormuste litkumine koormuskanduril on pidev ja selle liitkumise ajal esitatakse teave massi kohta.
2.2.2. Perioodiliselt tootavad kontroll- ja sorteerkaalud.

Koormuse perioodilise liikumisega masinad.

Koormuste litkumine koormuskanduril on perioodiline ja teave massi kohta esitatakse siis, kui koormus
seisab.
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2.3. Seadme komponendid
2.3.1. Moaotesiisteem.
2.3.1.1. Kaaluplokk.
Seadis, mis annab teavet sorditava koormuse massi kohta. Seadis vdib koosneda tiielikult voi osaliselt
mitteautomaatsest kaalust.
See koosneb koormuskandurist, tasakaalustavast mehhanismist ja vdimaluse korral naidikust, mis nditab
nditeks koormuse massi vairtust voi selle ja kontrollvddrtuse vahelist erinevust massiiihikutes.
2.3.1.2. Luliti.
Seadis, mis annab kidsu massiga seotud teabe esitamiseks.
2.3.1.3. Tootlemisseadis.
Seadis, mis muudab kaalult saadud andmed signaaliks ja t66tleb seda signaali sortimiskdsu andmiseks.
2.3.1.4. Naidik.
Seadis, mis esitab vdhemalt iihe jargmisest teabest:
— sorditud koormuse mass,
— erinevus selle massi ja kontrollvdartuse vahel,
— alarithm, kuhu sorditud koormus kuulub.
2.3.2. Konveier.
Koormusandurile koormuste panemise ja sealt eemaldamise seadis.
See voib olla osa kaaluplokist.
2.3.3. Seadeplokk.
Seadis alariihmade massipiiride médramiseks.
2.3.4. Sorteer.
Seadis, mille abil jagatakse koormused automaatselt fuiisiliselt eraldi olevatesse alarithmadesse. See seadis ei
pruugi olla masina osa.
2.3.5. Suunav seadis (servo tagasisideseadis).
Seadis, mis sortimise tulemusi arvestades automaatselt korrigeerib masina seadet ja seega ka sellele tulevat
koormust.
2.3.6. Loendur.
Seadis, mis nditab koormuste arvu, mis on liikkunud koormuskandurile (liikumisloendur), voi igasse
alarithma kuuluvate koormuste arvu (jagamisloendur).
2.4. Standardkatsekoormus
Standardkatsekoormus on koormus, mille abil katsetatakse standardset ebakindla toimimise piirkonda (U)
punktis 7.2.1.1 sitestatud tingimustel.
2.5. Metroloogilised omadused
2.5.1. Seadepunkti nimivédrtus.
Massiithikutes viljendatud vddrtus, mille on kiitaja eelnevalt médranud seadeploki abil, loomaks piiri
jirjestikuste alarithmade vahel.
2.5.2. Seadepunkti tegelik védrtus.
Viidrtus massiithikutes, mille suhtes voib sama koormuse puhul teha kaks erinevat tihesuguse tdendosusega
otsust.
2.5.3. Seadepiirkond.

Piirkond, mille ulatuses saab seadepunkti nimivddrtust reguleerida koormuste massi teatava nimivéddrtuse
tarvis.
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2.5.8.1.

2.5.8.2.

2.5.8.3.

2.5.10.

2.5.11.

2.5.12.

Seadepunktide vahekaugus (alarithma ulatus).

Massitthikutes viljendatud vahekaugus jarjestikuste seadepunkti nimivéirtuste vahel.
Seadeviga.

Erinevus seadepunkti nimi- ja tegeliku vddrtuse vahel.

Massikategooria.

Teatavasse massivahemikku kuuluvate koormuste alarithm. Kui koigi koormuste tarvis nullist 1dpmatuseni
on n seadepunkti, jagatakse need (n + 1) massikategooriasse.

Alumine mootepiir.

Koormuse viéirtus, millest allpool ei pruugi masin koormust kindlaks teha ega liigitada seda oigesti
alarithma, millesse see kuulub.

Ebakindla toimimise piirkond.
Massiithikutes viljendatud vahemik, milles masina otsused on méidramatud.
Standardne ebakindla toimimise piirkond (U)).

Tootja esitatud ja massiithikutes viljendatud vahemik, milles masin voib teha kaks erinevat otsust
standardkatsekoormuse ja teatava tookiiruse juures.

Nominaalne ebakindla toimimise piirkond (U).

Tootja esitatud ja massitthikutes viljendatud vahemik, milles masin voib teha kaks erinevat otsust teatava
toote ja tookiiruse juures.

Tegelik ebakindla toimimise piirkond (U).

Modteteenistuse  kindlakstehtud ja massitthikutes viljendatud vahemik, milles masin voib teha kaks
erinevat otsust standardkatsekoormuse voi teatava toote ja tookiiruse juures.

Selle tavapérane véddrtus on 60 (3 kuni +30), kusjuures ¢ vordub standardhilbega.
Sortimiskiirus (tookiirus).

Ajatthikus sorditud koormuste arv.

Koormuse (efektiivne) pikkus.

Koormuse litkumissuunas moddetud koormuse pikkus.

Kaalumisaeg.

Aeg alates hetkest, mil koormus on tdielikult koormuskanduril, kuni hetkeni, mil esitatakse teave massi
kohta.

Reageerimisaeg.

Aeg alates hetkest, mil koormus on tiielikult koormuskanduril, kuni hetkeni, mil kaaluploki momentaalne
vastus erineb 16plikust vastusest vahem kui U vérra.
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METROLOOGILISED OMADUSED
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1l PEATUKK
METROLOOGILISED NOUDED
3. ULDSATTED
3.1. Kaaluploki skaalajaotise vairtus
Kui kaaluplokil on niidik, mille skaala on jaotatud massiithikuteks, peavad selle skaalajaotis ja taatlusjaotis
vastama ithenduse nouetele, mis kisitlevad mitteautomaatseid kaalusid.
3.2. Suurim ebakindla toimimise piirkond

llma et see piiraks punkti 5.1.2 ndudeid, ei tohi standardne ebakindla toimimise piirkond (U) olla suurem
kui: k

— 1 g koormuste puhul, mille nominaalmass on kuni 100 g (kaasa arvatud),

— 1 % koormuste puhul, mille nominaalmass on ile 100 g.
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3.3. Nominaalse ja standardse ebakindla toimimise piirkonna vaheline suhe

Nominaalne ebakindla toimimise piirkond (U) ei tohi olla vidiksem kui standardne ebakindla toimimise
piirkond (U).

4. LUBATUD PIIRVEAD
4.1. MU tiiiibikinnitusel lubatud piirvead
4.1.1. Kaaluplokk.

Kui kaaluplokil on niidik, mille skaala on jaotatud massiiihikuteks, loetakse seda mitteautomaatseks
kaaluks ja see peab staatiliste koormuskatsete ajal vastama ithenduse nduetele, mis kasitlevad selliste
kaalude lubatud piirvigu.

4.1.2. Tegelik ebakindla toimimise piirkond (U).

V peatitki kohaselt tehtavate katsete kdigus kindlaksmaaratud tegelik ebakindla toimimise piirkond voi
piirkonnad ei tohi standardset ebakindla toimimise piirkonda (U) iiletada rohkem kui 0,8 korda.

4.1.3. Seadeviga.
Seadeviga ei tohi standardset ebakindla toimimise piirkonda (U) iiletada rohkem kui 0,5 korda.

4.1.4. Seadepunkti tegeliku védrtuse muutumine aja jooksul.

Seadepunkti tegeliku védrtuse muutumine ei tohi kaheksatunnise t66 kiigus standardset ebakindla
toimimise piirkonda (U) iiletada rohkem kui 0,5 korda.

4.1.5. Seadepunkti tegeliku véirtuse muutumine temperatuuri toimel.

Seadepunkti tegeliku viirtuse muutumine ei tohi 5 °C temperatuurierinevuse korral standardset ebakindla
toimimise piirkonda (U) iiletada rohkem kui 0,5 korda.

4.1.6. Keskpunktist hilbiva koormamise toime.
Kui koormusi on vdimalik asetada keskpunktist halbivalt, ei tohi alumise modtepiiriga vordse koormuse

tasakaalustamiseks vajalike massivadrtuste suurim erinevus standardset ebakindla toimimise piirkonda (U)
iiletada rohkem kui 0,5 korda, kui koormused asetatakse koormuskandurile.

4.2. EMU esmataatlusel lubatud piirvead

4.2.1. Kaaluplokk.
Kui kaaluplokil on niidik, mille skaala on jaotatud massiiihikuteks, loetakse seda mitteautomaatseks
kaaluks ja see peab staatiliste koormuskatsete ajal vastama ithenduse nduetele, mis kasitlevad selliste
kaalude lubatud piirvigu.

4.2.2. Tegelik ebakindla toimimise piirkond (U).

V peatitki kohaselt tehtavate katsete kdigus kindlaksmaaratud tegelik ebakindla toimimise piirkond voi
piirkonnad ei tohi nominaalset ebakindla toimimise piirkonda (U) iiletada rohkem kui 0,8 korda.

4.2.3. Seadeviga.
Seadeviga ei tohi nominaalset ebakindla toimimise piirkonda (U)) iiletada rohkem kui 0,8 korda.
4.2.4. Seadepunkti tegeliku védrtuse muutumine aja jooksul.

Seadepunkti tegeliku vddrtuse muutumine ei tohi kaheksatunnise t66 kiigus nominaalset ebakindla
toimimise piirkonda (U)) {iletada rohkem kui 0,5 korda.

4.2.5. Seadepunkti tegeliku véirtuse muutumine temperatuuri toimel.

Seadepunkti tegeliku vddrtuse muutumine ei tohi 5 °C temperatuurierinevuse korral nominaalset ebakindla
toimimise piirkondade (U) iiletada rohkem kui 0,5 korda.

4.3. Lubatud piirvead kasutusel
4.3.1. Kaaluplokk.

Kui kaaluplokil on niidik, mille skaala on jaotatud massiiihikuteks, loetakse seda mitteautomaatseks
kaaluks ja see peab staatiliste koormuskatsete ajal vastama ithenduse nduetele, mis kasitlevad selliste
kaalude lubatud piirvigu.
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5.1.
5.1.1.

5.2.
5.2.1.

5.2.2.

5.2.3.

Tegelik ebakindla toimimise piirkond (U).

V peatiiki kohaselt tehtavate katsete kiigus kindlaksmaaratud ebakindla toimimise piirkond ei tohi tiletada
nominaalset ebakindla toimimise piirkonda (U).

Seadeviga.

Seadeviga ei tohi nominaalset ebakindla toimimise piirkonda (U)) iiletada rohkem kui 0,5 korda.

LUBATUD PIIRVIGADE KOHALDAMISE TINGIMUSED

Tavalised kasutustingimused

Koormuste mass.

Koormuste mass peab olema masina alumise ja tilemise mootepiiri vahel.
Alumine modtepiir.

Alumine mootepiir peab olema vahemalt:

25 U, kui U < 200 mg,

50 U, kui 200 mg < U, < 500 mg,

100 U, kui 500 mg < U.

Kaalumisaeg.

Kaalumisaeg peab olema pikem reageerimisajast voi sellega vordne ja lihem ajast, mille jooksul on
koormus taielikult koormuskanduril, voi sellega vordne.

Pidev asutus voib siiski loobuda sellest noudest, kui masina ehitus- ja/voi t66pohimdtted seda vdimalda-
vad.

Iga kiiruse juures, mis on viiksem suurimast sortimiskiirusest voi sellega vordne, peavad seadeviga ja
ebakindla toimimise piirkond olema punktis 4 méiratletud védrtustest viiksemad voi nendega vordsed.

Mojutegurid
Temperatuur.

Masinad peavad vastama punkti 4 nduetele mis tahes peaaegu piisiva temperatuuri juures vahemikus alates
25 °C.

Kui masin on ette ndhtud to6tama temperatuuriga reguleeritavatel tingimustel, voib vihendatud tempera-
tuurivahemik olla alates 10 °C.

Temperatuuri loctakse peaaegu piisivaks, kui on tdidetud jirgmised kaks tingimust:

— katse kaigus registreeritud ddrmuslike temperatuuride erinevus ei ole suurem kui 5 °C,
— viie minutiga ei muutu temperatuur rohkem kui 1 °C.

Toiteallikas.

Seadepunkti tegelik vairtus ja tegelik ebakindla toimimise piirkond (U) peavad vastama punkti 4 nduetele
toiteallika jargmiste muutuste juures:

nimipinge muutus —15 %st +10 %ni,
nimisageduse muutus -2 %st +2 %ni.
Muud mojutegurid.

Masinad peavad vastama punkti 4 nduetele, kui neid mojutavad muud méjutegurid peale punktides 5.2.1
ja 5.2.2 osutatud tegurite ning tulenevalt nende paigaldustingimustest ja kavandatud kasutusest.
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6.1.

6.2.

6.3.

6.4.

6.5.

6.5.1.

6.6.

6.7.

6.8.

6.8.1.

III PEATUKK

TEHNILISED NOUDED

ULDSATTED

Kasutussobivus

Masinad peavad olema konstrueeritud nii, et nad sobiksid oma kavandatud kasutuseks, ning olema
chitatud hoolikalt ja vastupidavalt.

Reguleerimisvead

Masinad peavad olema chitatud nii, et nende t66d segada voivaid reguleerimisvigu ei esine tavaliselt nii, et
nende moju ei oleks kohe margata.

Vonkesummuti (amortisaator)

Vonkesummutitele, mille omadusi mojutab temperatuurimuutus sellisel mairal, et masina toimimine ja
tipsus jadvad viljapoole ettendhtud halbeid, tuleb paigaldada automaatne kompensaator.

Signaal peab osutama, kui seadme temperatuur on nduetekohane.

Korvalised isikud ei tohi vonkesummutile kergesti juurde paiseda.

Konveier

Kui konveier koosneb rihmadest, lintidest voi kettidest, mis on moeldud koormuste edastamiseks
koormuskandurile, ja kui rihmad, lindid voi ketid on varustatud pingeregulaatoritega, ei tohi regulaatorid
olla kergesti juurdepddsetavad, kui pinge reguleerimine voib mdjutada teavet kaaluploki esitatava massi
kohta.

Loodimine
Masinad peavad olema alati loodis.

Kui masinad on teisaldatavad, peavad neil olema loodimisseadis ja loodindidik v6i nad peavad vastama
punkti 4 nouetele, kui neid kallutatakse piki- voi ristisuunas kuni 5 %.

Kui punkti 6.5.2 nduete tiitmiseks on masin varustatud loodindidikuga, peab selle tundlikkus olema
selline, et selle lilkumist nditav osa néditab vdhemalt 2 mm nihet kalde juures 0,5 %.

Tasakaalu reguleeriv seadis ja seadeplokk

Nii tasakaalu regulecriva seadise kui seadeploki juhtseadiseid peab saama reguleerida vihemalt veerandi
nominaalse ebakindla toimimise piirkonna ulatuses vastavalt masina toomeetodile, olenemata sellest, kas
masinal on koormus voi mitte.

Eemaldatavad massid

Eemaldatavad massid peavad olema ithenduse nduetele vastavad keskmise voi korgema tdpsusklassi vihid
voi selleks ettendhtud massid, mida saab vihtidest kuju jdrgi eristada ja mis identifitseeritakse koos
masinaga.

Kirjeldavad mirgid

Kohustuslikud mirgid.
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6.8.2.

6.8.3.

6.8.4.

Masinatel peavad olema jargmised margid:

— tootja tunnusmark,
— vajaduse korral importija tunnusmark,
— masina seerianumber ja tiiiibimargis,

— EMU tiiiibikinnitusmirk,

— tlemine modtepiir: TleMINE . .evveveciei e
— alumine modtepiir: AlUMINE oo
— nominaalne ebakindla toimimise piirkond: U
— sortimiskiirus: koormuste arv minutis
— reageerimisaeg: N s

— kaaluploki taatlusjaotise véirtus vastavalt mittecautomaatseid kaalusid kisitlevatele iithenduse nduetele

— temperatuuripiiid: .. OCL et °C
— toiteallika pinge: e \
— toiteallika sagedus: Hz

— tunnusmark nendel masina osadel, mis ei ole otseselt kinnitatud pohiosa kiilge.

Lisamirgised.

Soltuvalt masina konkreetsest kasutusest vdib EMU tiiiibikinnitustunnistust véljaandev modteteenistus
nduda EMU tiiiibikinnitusel itht v6i mitut lisamérgist.

Kirjeldavate margiste esitusviis

Kirjeldavad margised on kustutamatud ning sellise suuruse, kuju ja selgusega, mis vdimaldab neid masina
tavalistes kasutustingimustes raskusteta lugeda.

Need koondatakse ithele kohe nihtavale kohale masinal: kas niidiku ldhedale kinnitatud kirjeldusplaadile
voi otse nididikule.

Mirgiseid kandvat plaati peab olema vdimalik plommida, kui seda saab 16hkumata eemaldada.
Templid.

Kirjeldusplaadil voib olla koht templi jaoks. Kui sellel ei ole kohta templi jaoks, peab selle ldhedal olema
selleks ettendhtud seadeldis.

IV PEATUKK

METROLOOGILINE KONTROLL

Automaatsete kontrollkaalude ja sorteerkaalude EMU tiiiibikinnitus ja EMU esmataatlus tehakse direktiivis 71/316/EMU
sitestatud korras. Osa neist nduetest on mdiratletud kdesolevas peatiikis.

7.1.

EMU TUUBIKINNITUS

Taotlus EMU tiiiibikinnituseks

Taotlusega koos tuleb esitada asjaomasesse tiitipi kuuluv masin ning jargmised andmed ja dokumendid:
Metroloogilised omadused:

— kaaluploki eriomadused,

— suurim sortimiskiirus kooskdlas konveieri kiiruse ja koormuse (efektiivse) pikkusega,

— modtesiisteemide osade elektrilised omadused.
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7.2.

7.2.1.

7.2.1.1.

7.2.1.1.1.

7.2.1.1.2.

7.2.1.2.

7.2.1.3.

7.2.1.3.1.

7.2.1.3.2.

Kirjeldavad dokumendid:
— iildised paigutusjoonised,
— metroloogilist huvi pakkuvate detailide fotod ja vajaduse korral joonised voi mudelid,

— toomeetodit kirjeldav skeem ja masina tehniline kirjeldus.

Libivaatus EMU tiiibikinnituseks

EMU tiiiibikinnituskatsed.

Masinad peavad vastama punktides 3, 4.1 ja 5 mdiratletud metroloogilistele nduetele standardsete
katsekoormuste standardse ebakindla toimimise piirkonna (U) puhul to6vahemikus, st alumise ja iilemise

modtepiiri vahel ning vidikseima ja suurima kiiruse korral.

Masinaid, millel voib olla mitu seadepunkti nimivéartust, tuleb katsetada vahemalt kahe seadepunkti
nimivddrtuse juures.

Standardkatsekoormus.
EMU titiibikinnituseks tehtavatel katsetel tuleb kasutada standardkatsekoormust.

Standardkatsekoormus peab vastama jargmistele tingimustele:

— mass — m = maks, min ja '/, (maks + min)
— pikkus - L (cm) = y/m (grammides) + 20 %

N L
— korgus — h =5

— konstantne mass,

— tahke materjal,

— mittehiigroskoopne materjal,
— mitteelektrostaatiline materjal,

— viltida metallidevahelist kontakti.

Staatilised koormuskatsed.

Keskpunktist halbivate koormuste katse.

Kui koormusi on vdimalik koormuskandurile panna keskpunktist hélbivalt, tuleb teha katse koormusega,
mis vordub alumise modtepiiriga ja mida asetatakse jdrjestikku koormuskanduri eri asukohtadesse.
Lubatud piirvead on maédratletud punktis 4.1.6.

Erikatse masinaga, millel on kompaktsest mitteautomaatsest kaalust koosnev kaaluplokk.

Masina kaaluplokk peab libima mitteautomaatseid kaalusid kasitlevates iihenduse nduetes nimetatud
tundlikkus-, mobiilsus- ja tdpsuskatsed.

Lubatud piirvigadeks peavad olema mitteautomaatsete kaalude piirvead kooskdlas nende taatlusjaotise
vadrtuse ja tapsusklassiga.

Reageerimisaja mdotmine.

Reageerimisaega tuleb modta stabiilsetes katsetingimustes, kus puudub liigsete mojutegurite toime. Saadud
vairtused ei tohi olla kirjeldavatel mirgistel esitatud vaartustest suuremad.

Punktis 7.1.1 osutatud andmed, mis puudutavad suurimat sortimiskiirust kui konveieri kiiruse funktsiooni
ja koormuse (efektiivset) pikkust, peavad vastama saadud reageerimisaja vairtustele.

Katsed tavalistes kasutustingimustes.

Ebakindla toimimise piirkond ja seadeviga.

Katse tuleb teha vastavalt V peatiiki punktis 10.3 kirjeldatud meetodile C.

Seadepunkti tegeliku véirtuse muutumine aja jooksul.

Katsed tuleb teha standardsete katsekoormustega, muutmata masina seadeid ja mojutegureid, ning neid

tuleb kaheksatunnise tootamisaja jooksul teha mitu korda. Tulemuste saamiseks voib nende katsete kiigus
kasutada elektrilisi mddtmismeetodeid.
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7.2.1.33.  Seadepunkti tegeliku viddrtuse muutumine temperatuuri toimel.

Katsed tuleb teha standardsete katsekoormustega, muutmata masina seadeid ja muid mdjutegureid peale
temperatuuri; neid tuleb teha mitu korda tootja osutatud temperatuurivahemikus. Tulemuste saamiseks
voib nende katsete kdigus kasutada elektrilisi modtmismeetodeid.

7.2.2. Tehnilistele nduetele vastavuse katsed.

Nende katsete abil peab olema voimalik teha kindlaks, et masinad vastavad III peatiikis nimetatud
tehnilistele nduetele.

7.2.3. Katsevahenditega varustamine.

Modteteenistus voib katsete tegemiseks nduda taotluse esitajalt standardseid katsekoormusi, kdsitsemisva-
hendeid, kohase viljadppega to6tajaid ja ndutavaid kontrollimasinaid.

7.2.4. Katsetamiskoht.

Tiitibikinnituseks esitatud masinaid voib katsetada:
— selle mdodtmisteenistuse todruumides, kellele taotlus on esitatud,

— mis tahes muus sobivas kohas, mille on asjaomane mddteteenistus ja taotluse esitaja kokku leppinud.

8. EMU ESMATAATLUS

8.1. EMU esmataatluskatsed

Masinad peavad vastama punktides 3, 4.2, 5 ja 6 nimetatud nduetele teatava toote vdi teatavate toodete
nominaalse ebakindla toimimise piirkonna (U) puhul t6évahemikus, st alumise ja iilemise modtepiiri
vahel ning viikseima ja suurima kiiruse korral.

EMU esmataatluse korraldab pidev mddteteenistus ithes voi kahes etapis.
8.1.1. Esimese etapi katsed.

Staatilised koormuskatsed tehakse vastavalt punktile 7.2.1.1.
8.1.2. Teise etapi katsed.

Ebakindla toimimise piirkond ja seadeviga tuleb taadelda, kasutades iiht V peatiikis kirjeldatud meetodit
toodetega, mille sortimiseks on masin ette nahtud. Igal juhul tuleb vdhemalt tiks katse teha alumise
mootepiiri juures.

Vaidluse korral on standardmeetodiks meetod C.

8.2. Katsevahenditega varustamine
Modteteenistus voib katsete tegemiseks nduda taotluse esitajalt katsekoormusi, kisitsemisvahendeid, kohase
viljadppega tootajaid ja noutavaid kontrollimasinaid.

8.3. EMU esmataatluse koht

Esimese etapi voib korraldada tookojas voi muus sobivas kohas, millega on asjaomane mdodteteenistus
noustunud; teine etapp korraldatakse paigaldamiskohas.

Kui EMU esmataatlus tehakse ithes etapis, tuleb see teha paigaldamiskohas.

9. KORRALINE ULEVAATAMINE

9.1. Korralised katsed

Kui kavatsetakse korraldada korralisi katseid, kohaldatakse punkti 4.3.



13/5. kd

Euroopa Liidu Teataja

257

10.1.

10.1.1.

10.1.1.1.

10.1.1.2.

10.1.1.3.

10.1.1.4.

10.1.1.5.

10.1.1.6.

10.1.1.7.

10.1.1.8.

10.1.1.9.

10.1.2.

10.1.2.1.

10.1.2.2.

10.1.2.3.

10.1.2.4.

10.1.2.5.

10.1.2.6.

10.1.2.7.

10.1.2.8.

V PEATUKK

KATSEMEETODID

KASVUMEETOD (MEETOD A)

Protseduur
Kasutatakse soovitava koormusega vorduvat katsekoormust.
Reguleerige katsetatav seadepunkt nii, et n kaalumise ajal tekib alati keelduv signaal.

Kui masinal on kaks vdi rohkem seadepunkti ja masina seadepunktide vahekaugus on viike, tuleb
seadepunkt vOi seadepunktid, mida ei kasutata, katsetatavast seadepunktist selgelt eristada, valtimaks
segiajamise voimalust katsete ajal.

Suurendage koormust lisa vorra, mis vordub umbes ithe kiimnendikuga masinal esitatud nominaalsest
ebakindla toimimise piirkonnast (U)), ja saatke katsekoormus n korda iile masina.

Jatkake katset, suurendades katsekoormust iiksikute lisade vorra, kuni vihemalt tiks kord n kaalumise ajal
tekib heakskiitev signaal.

Jatkake katset, suurendades katsekoormust iiksikute lisade vorra, kuni n kaalumise ajal tekib alati
heakskiitev signaal.

Seejdrel jatkake mitme massilisaga.
Esitage tulemused tabelis.

Korrake katsemenetlust samade katsekoormustega, vihendades koormusi iiksikute lisade vorra voi valides
koormused juhuslikult.

Kui kasutatakse juhuslikku valikut, peab iga lisa jaoks olema katsekoormus.

Esitage tulemused tabelis.

Arvutamine
Saadud tulemuste pdhjal arvutage keeldumiste ja heakskiitmiste arv protsendimairana.

Naidake aritmeetilise toendosuse dokumendil lisaga koormuste ja keeldumiste protsendiméddra vaheline
suhe.

Valige sirgjoonest, mis peaks olema tulemuseks, sobiv vahemik molemal pool 50 % (vahemike 2,275-
50 % ja 50-97,725 % véidrtus vordub 20).

Votke massivahemik, mis vastab neile punktidele.

Kahega jagatud massivahemik annab ¢ virtuse.

Niitid saab maédrata ebakindla toimimise piirkonna tavapirase védrtuse (60).

50 % vadrtus (ebakindla toimimise piirkonna keskpunkt) on tegeliku seadepunkti vairtus.

Seadeviga on erinevus nominaalse seadepunkti ja saadud tegeliku seadepunkti véirtuse vahel.



258

Euroopa Liidu Teataja

13/5. kd

10.2.

10.2.1.

10.2.1.1.

10.2.1.2.

10.2.1.3.

10.2.1.4.

10.2.1.5.

10.2.2.

10.2.2.1.

LISAMIS- JA VAHENDAMISMEETOD (MEETOD B)

Protseduur

Valitakse katsekoormus. Selle véirtus peaks olema seadepunkti véirtusest viiekordse nominaalse ebakindla
toimimise piirkonna (U) vorra vaiksem.

Valitakse koormuse astmelise lisamise d véirtus. See peaks olema suurusjargus U [4, kus U_ on masina
kirjeldusplaadil esitatud nominaalne ebakindla toimimise piirkond. (See koormus peaks olema sobiva
véirtusega, et oleks voimalik kasutada standardvihte ja oleks lihtsam arvutada, niiteks 10, 20, 50, 100,
200, 500.)

Seejirel saadetakse katsekoormus masinale ja veelkord masinale, olles seda vahepeal suurendanud sobiva
lisa vorra, nii et katsekoormus pluss lisakoormus, mille kogumass on Mo, jddb valitud seadepunkti
ebakindla toimimise piirkonda. Niiiid on masin valmis tulemusi registreerima.

Katsetamist jdtkatakse jargmiselt:

koormus Mo saadetakse iile kontrollkaalu. Kui tekib keelduv signaal, korratakse teise katse kidigus protsessi
koormusega Mo + d; kuid kui tekib heakskiitev signaal, tehakse teine katse koormusega Mo — d.

Seda katsemeetodit, kus d véirtus lisatakse voi seda vihendatakse vastavalt kaalumistulemusele, jdtkatakse,
kuni on tehtud soovitud arv kaalumisi.

Saadud tulemused tuleb kanda katsegraafikule, mis on esitatud punktis 10.2.3.
Tabeli iga horisontaalne rida vastab Mo # id konkreetsele viirtusele, ridade koguarv niitab ebakindla

toimimise piirkonna laiust. Iga kaalumise tulemused kantakse graafikule koodina; soovitatakse kasutada X-
i, kui koormusest on keeldutud, ja O-d, kui see on heaks kiidetud.

Arvutamine

Ebakindla toimimise piirkond.

(0] X i
Mo —2d X 0 1 —2
Mo —d (¢] X X 1 2 —1
Mo (o] (¢) X X 2 2 0
Mo +d X X X (o} 1 3 +1
Mo + 2d (¢} (o) (o} 3 0 +2
7 8
No Nx

Igas Mo = id reas olevad X-id ja O-d liidetakse kokku: samamoodi saadakse liitmise teel iga rea X-ide arv
Nx ja O-de arv No.

Arvutamisel kasutatakse kas X voi O tulemust, mille summa on numbriliselt viiksem, sest mdélemad
tulemused esindavad umbes sama statistilist teavet.

Ebakindla toimimise piirkond arvutatakse jirgmise valemi abil:

d NB - A?
U, =972 N + 0,029

kus:

d = koormuse astmeline lisamine (Un/4, vt punkti 10.2.1.2),
i = koormuse lisade arv,

n, = reas i arvesse voetud tulemuste arv,

N = kasutatud tulemuste koguarv (No vdi Nx, neist viiksem),
A =3 in,

B =% in,
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10.2.2.2.

10.2.2.3.
10.2.2.3.1.

10.2.2.3.1.1.

10.2.2.3.2.

10.2.2.3.2.1.

Seadepunkt (punkt 2.5.2).

Seadepunkti arvutamisel kasutatakse jargmist valemit:

M+dA+1
m= — * —
0 N 2

Kui arvutus pohineb keeldumistel (X), tuleb kasutada plussmarki, kui arvutus pohineb heakskiitmistel (O),

tuleb kasutada miinusmarki.

Seejirel arvutatakse seadeviga, milleks on tegeliku seadepunkti m (saadud eespool esitatud arvutuse teel) ja

nominaalse seadepunkti erinevus.
Arvutatud véirtuste standardhilve.

Ebakindla toimimise piirkond (U)

Muutuja U, (saadud punkti 10.2.2.1 kohaselt) standardhilvet saab méarata jargmise valemi abil:
HU,

Su, o~

d
Koefitsiendi H véirtus muutub —suhte funktsioonina vastavalt punktis 10.2.2.3.1.1 esitatud tabelile.
a

Ebakindla toimimise piirkonna arvutamise matemaatiline meetod kehtib ainult siis, kui:
d 1

— < —

U, 3

d L
H viartused i funktsioonina on:
a

d[Ua: 0,1 0,13 017 020 023 027 030 0,33
H: 1,6 1,47 1,38 1,32 1,30 1,25 1,25 1,25

Seadeviga.

Muutuja m (saadud punkti 10.2.2.2 kohaselt) standardhilvet saab maarata jargmise valemi abil:
Gy,
VN

Sm

d
Koefitsiendi G vddrtus muutub — suhte funktsioonina vastavalt punktis 10.2.2.3.2.1 esitatud tabelile.
a

Seadepunkti arvutamise matemaatiline meetod kehtib ainult siis, kui:

d 1

U, 3

G vairtused U, funktsioonina on:
d/Ua: 0,1 0,13 0,17 0,20 0,23 0,27 0,30 0,33
G: 0,95 0,98 1 1,02 1,05 1,08 1,1 1,12
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Katsegraafik

10.2.3.

! nyoy

"P-O dsyesesnse] Y (—) TX dsyepemsey Y () (4)
.................. - eSuoprog s+ PS + oW
7 N v+ Py + oW
.................. - EAJuﬂﬂvv+oan . e+ o
.................. _ Amw.o.o+ N vﬁg N T+ PT + oW
3V — 4N 1+ P + oW
.................. _ Mgz = g o o
.................. _ wag =y . b o

.............................. = N
.................. - sundopeas aueeuroN = PT—ON
.................. = oW sessnissssi £€— PE — O
y— Py — O
§— P§ —OW
PS + oW
PY + O
PE + oW
P + O
P + oW
oW
P —OW
PT— oW
pPE — oW
Py — O
PS — O
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10.3.

10.3.1.
10.3.1.1.
10.3.1.2.

10.3.1.3.
10.3.1.4.

10.3.2.
10.3.2.1.
10.3.2.2.

10.3.2.3.

10.3.2.4.

BINAARMEETOD (MEETOD ()

Kui EMU tiiiibikinnituseks kasutatakse seda meetodit, peab masin to6tama tootmisliini simuleerivate
standardkoormustega. Praktilistel pohjustel voib asjajomane modteteenistus erandina teha selle katse
tootmisliinil toodetega, mille jaoks masin on ette ndhtud.

Protseduur

Votke masinal esitatud nominaalse ebakindla toimimise piirkonna (U) véartus.

Arvutage ebakindla toimimise piirkonna maidramisel kasutatavate katsekoormuste (kokku seitse) mass;
katsekoormuste mass saadakse jargmiselt:

4

B B B
myy; = A 1,645 g mye = A +£1,282 g ms3s = A £1,842 g m=A

kus:
H+L

A ot
2

B =H-L

H ja L on massi ligikaudsed véirtused teatava seadepunkti ebakindla toimimise piirkonna dartes.
Tagage katsekoormuste jaotuvus iile kogu katsetatava seadepunkti ebakindla toimimise piirkonna.

Saatke iga katsekoormus 50 korda iile masina ning jitkake kahe kdige kergema ja kahe koige raskema
katsekoormusega, kuni on kaalutud 200 korda.

Katsekoormusi peab kaaluma juhuslikus jirjekorras. Ebakindla toimimise piirkonna kummagi ddrmuse
katsekoormused peaksid siiski teineteisele jargnema, kusjuures nende vahele jaib ajavahemik, mis vastab
katse kdigus kasutatavale sortimiskiirusele.

Esitage tulemused tabelis
Votke kokku tulemused ja esitage need tabeli 1 kohaselt.

Votke nw ja nwy vidrtused tabelist 2 ja n = 50 ning r = 200 vaartused tabelist 3. Liitke kokku veerud 5
ja 6.

Arvutage nwx, niwix; and nwxy, véirtused ja liitke kokku veerud 7, 8 ja 9.

Tabelis 1 olevate summade alusel arvutage seadepunkti (1\;1) ja ebakindla toimimise piirkonna ([Ja)
hinnangulised véirtused punkti 10.3.3 kohaselt.
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10.3.2.5. TABEL 1
1. veerg | 2. veerg | 3. veerg | 4. veerg 5. veerg 6. veerg 7. veerg 8. veerg 9. veerg
X n r 1 nw nwy nwx nwx? nwxy
2
X , L 1 nw, LWy, n,wx n,wx, WXy,
X n I, i nw. nwy. nwx nwx’ nwxy.
i i i iV i Vit i i
2
Xy 1, I k nw, WY WX, WX, DLW XY
k k k k k
n;wj n;Wwiyi n;jWiXj n;WiX; n;WiX;Yi
1 1 1 1 1

kus:
x = lisaga mass,
n, = kaalumiste arv (50 voi 200),
r, = x heakskiitmise kordade arv.
10.3.3. Jargmised suurused arvutatakse tabelis 1 esitatud summade alusel:
- D NiwiXj
g == A
ZHiWi
7= > NiWiyi
Z n;wj

2

(Z ﬂiWiXi> (Z niWiYi)

S(nWXX) = ZniWiXiy,' - ZH'W'

o S(nwxy)
0= Sl

Seadepunkti pf hinnanguline M saadakse:

- - N )
M= Mo+ m kus m=X—3"Y

Ebakindla toimimise piirkonna {J, hinnanguline U, saadakse:

6

Ua="
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TABEL 2
n =50
T nw nwy T nw nwy
0" 3,588 - 8,346 26 31,802 1,595
1 5,981 -12,282 27 31,715 3,185
2 9,669 -16,928 28 31,569 4,766
3 12,580 - 19,559 29 31,363 6,332
4 15,015 - 21,097 30 31,096 7,878
5 17,111 - 21,929 31 30,767 9,399
6 18,947 - 22,263 32 30,374 10,888
7 20,574 - 22,226 33 29,915 12,339
8 22,024 - 21,902 34 29,386 13,744
9 23,325 - 21,351 35 28,784 15,094
10 24,494 - 20,614 36 28,104 16,380
11 25,516 - 19,726 37 27,342 17,591
12 26,492 - 18,711 38 26,492 18,711
13 27,342 -17,591 39 25,546 19,726
14 28,104 - 16,380 40 24,494 20,614
15 28,784 - 15,094 41 23,325 21,351
16 29,386 - 13,744 42 22,024 21,902
17 29,915 -12,339 43 20,574 22,226
18 30,374 -10,888 et 18,947 22,263
19 30,767 -9,399 45 17,111 21,929
20 31,096 - 7,878 46 15,015 21,097
21 31,363 - 6,332 47 12,580 19,559
22 32,569 - 4,766 48 9,669 16,928
23 31,715 - 3,185 49 5,981 12,282
24 31,802 - 1,595 50 (") 3,588 8,346
25 31,831 0

(") Selles reas olevaid nw ja nwy vaartusi tohib kasutada ainult x-i suurima véartuse korral, kui r = 0, vdi x-i vdikseima véirtuse korral,
kui r = 50.

TABEL 3
n = 200
T nw nwy T nw nwy
0(") 4,831 - 13,560 18 64,398 - 86,342
1 8,406 - 21,650 19 66,454 - 87,094
2 14,350 - 33,384 20 68,444 - 87,714
3 19,414 - 42,128 21 70,368 - 88,212
4 23,922 - 49,128 22 72,232 - 88,594
5 28,028 - 54,932 23 74,038 - 88,872
6 31,820 - 59,846 24 75,788 - 89,050
7 35,356 - 64,062 25 77,486 - 89,138
8 38,676 -67,710 26 79,136 - 89,138
9 41,812 - 70,890 27 80,738 - 89,058
10 44,788 - 73,668 28 82,294 - 88,902
11 47,618 -76,102 29 83,806 - 88,676
12 50,320 - 78,236 30 85,276 - 88,382
13 52,906 - 80,104 31 86,706 - 88,024
14 55,386 - 81,736 32 88,096 - 87,608
15 57,768 - 83,158 33 89,450 - 87,134
16 60,058 - 84,386 34 90,766 - 86,606
17 62,268 - 85,444 35 92,050 - 86,028
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T nw nwy T nw nwy
36 93,298 - 85,402 101 127,316 1,596
37 94,514 - 84,728 102 127,294 3,192
38 95,698 - 84,012 103 127,258 4,786
39 96,850 - 83,254 104 127,208 6,380
40 97,974 - 82,456 105 127,142 7,972
41 99,086 - 81,620 106 127,062 9,564
42 100,132 - 80,750 107 126,968 11,154
43 101,170 - 79,842 108 126,858 12,740
44 102,182 - 78,904 109 126,734 14,326
45 103,166 - 77,932 110 126,596 15,908
46 104,124 - 76,932 111 126,442 17,488
47 105,058 - 75,902 112 126,274 19,064
48 105,968 - 74,844 113 126,090 20,636
49 106,852 - 73,762 114 125,892 22,040
50 107,714 - 72,652 115 125,678 23,768
51 108,552 - 71,518 116 125,450 25,328
52 109,368 - 70,362 117 125,206 26,882
53 110,162 - 69,182 118 124,948 28,432
54 110,936 - 67,982 119 124,674 29,974
55 111,686 - 66,762 120 124,384 31,512
56 112,416 - 65,520 121 124,078 33,044
57 113,126 - 64,262 122 123,758 34,568
58 113,814 - 62,984 123 123,422 36,086
59 114,484 - 61,688 124 123,068 37,596
60 115,134 - 60,376 125 122,700 39,098
61 115,764 - 59,048 126 122,316 40,590
62 116,376 - 57,704 127 121,914 42,076
63 116,968 - 56,346 128 121,496 43,552
64 117,542 - 54,974 129 121,062 45,018
65 118,098 - 53,588 130 120,612 46,474
66 118,636 - 52,190 131 120,144 47,920
67 119,156 - 50,778 132 119,658 49,354
68 119,658 - 49,354 133 119,156 50,778
69 120,144 - 47,920 134 118,636 52,190
70 120,612 - 46,474 135 118,098 53,588
71 121,062 - 45,018 136 117,542 54,974
72 121,496 - 43,552 137 116,968 56,346
73 121,914 - 42,076 138 116,376 57,704
74 122,316 - 40,590 139 115,764 59,048
75 122,700 - 39,098 140 115,135 60,376
76 123,068 - 37,596 141 114,484 61,688
77 123,422 - 36,086 142 113,814 62,984
78 123,758 - 34,568 143 113,126 64,262
79 124,078 - 33,044 144 112,416 65,520
80 124,384 - 31,512 145 111,686 66,762
81 124,674 - 29,974 146 110,936 67,982
82 124,948 — 28,432 147 110,162 69,182
83 125,206 - 26,882 148 109,368 70,382
84 125,450 - 25,328 149 108,552 71,518
85 125,678 - 23,768 150 107,714 72,652
86 125,892 - 22,040 151 106,852 73,762
87 126,090 - 20,636 152 105,968 74,844
88 126,274 - 19,064 153 105,058 75,902
89 126,442 - 17,488 154 104,124 76,932
90 126,596 - 15,908 155 103,166 77,932
91 126,734 - 14,326 156 102,182 78,904
92 126,858 - 12,740 157 101,170 79,842
93 126,968 - 11,154 158 100,132 80,750
94 127,062 - 9,564 159 99,086 81,620
95 127,142 - 7,972 160 97,974 82,456
96 127,208 - 6,380 161 96,850 83,254
97 127,258 - 4,786 162 95,698 84,012
98 127,294 - 3,192 163 94,514 84,728
99 127,316 - 1,596 164 93,298 85,042

100 127,324 0 165 92,050 86,028
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T nw nwy T nw nwy
166 90,766 86,606 184 60,058 84,386
167 89,450 87,134 185 57,768 83,158
168 88,096 87,608 186 55,386 81,736
169 86,706 88,024 187 52,906 80,104
170 85,276 88,382 188 50,320 78,236
171 83,806 88,676 189 47,618 76,102
172 82,294 88,902 190 44,788 73,668
173 80,738 89,058 191 41,812 70,890
174 79,136 89,138 192 38,676 67,710
175 77,486 89,138 193 35,356 64,062
176 75,788 89,050 194 31,820 59,846
177 74,038 88,872 195 28,028 54,932
178 72,232 88,594 196 23,922 49,128
179 70,368 88,212 197 19,414 42,128
180 68,444 87,714 198 14,350 33,384
181 66,454 87,094 199 8,406 21,560
182 64,398 86,342 200 (') 4,831 13,560
183 62,268 85,444

(") Selles reas olevaid nw ja nwy vaartusi tohib kasutada ainult x-i suurima véartuse korral, kui r = 0, vdi x-i vdikseima véirtuse korral,
kui r = 200.




