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NOUKOGU DIREKTILY,
20. mai 1975,

pollu- voi metsamajanduslike ratastraktorite roolisiisteemi kisitlevate likkmesriikide igusaktide
iithtlustamise kohta

(75/321/EMU)

EUROOPA UHENDUSTE NOUKOGU,

vottes arvesse Euroopa Majandusithenduse asutamislepingut,
eriti selle artiklit 100,

vottes arvesse komisjoni ettepanekut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi arvamust, (1)

vOttes arvesse majandus- ja sotsiaalkomitee arvamust (%)
ning arvestades, et:

tehnilised nduded, millele traktorid peavad siseriiklike &igus-
aktide kohaselt vastama, kehtivad muu hulgas ka roolisiisteemi
kohta;

nimetatud nduded on liikmesriigiti erinevad ning seetdttu on
vaja, et koik lilkmesriigid votaksid lisaks olemasolevatele ees-
kirjadele vdi nende asemel vastu tthesugused nduded, et eel-
kdige oleks vdimalik rakendada iga traktoritiiiibi korral EMU
tiiibikinnitusmenetlust, mida kisitletakse ndukogu 4. mirtsi
1974. aasta direktiivis 74/150/EMU (pdllu- vdi metsamajandus-
like ratastraktorite tiitibikinnitust kasitlevate liikmesriikide
digusaktide tihtlustamise kohta) (),

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA DIREKTIIVI:

Artikkel 1

1. Pollumajandus- vdi metsatraktor — on rataste voi roomiku-
tega varustatud mis tahes mootorsdiduk, millel on vihemalt
kaks telge ja mille tihtsaim omadus on veojoud ning mis on
mdeldud teatavate pollu- vdi metsamajanduses kasutatavate
tooriistade, masinate voi haagiste tdmbamiseks, likkamiseks,
vedamiseks voi kditamiseks. See vdib olla ette ndhtud nii
koormate kui ka kaassditjate vedamiseks.

2. Kiesolevat direktiivi kohaldatakse iiksnes nende eelmises
16ikes mairatletud traktorite suhtes, mis on varustatud ohkreh-
videga, millel on kaks telge ja mille maksimaalne valmistajakii-
rus on 6-25 kmj/h.

() EUT C 160, 18.12.1969, Ik 29.
() EUT C 48, 16.4.1969, Ik 21.
() EUT L 84, 28.3.1974, k 10.

Artikkel 2

Ukski liikmesriik ei tohi keelduda EMU vai siseriikliku tiiiibi-
kinnituse andmisest traktorile roolisiisteemiga seotud pohjustel,
kui see vastab lisas sitestatud nouetele.

Artikkel 3

Ukski liitkmesriik ei tohi keelata traktorite registreerimist, miiii-
mist, kasutuselevotmist voi kasutamist roolisiisteemiga seotud
pohjustel, kui see vastab kidesoleva direktiivi lisas sitestatud
nouetele.

Artikkel 4

Muudatused, mis on vajalikud lisas esitatud nouete kohandami-
seks tehnika arenguga, vdetakse vastu direktiivi 74/150/EMU
artiklis 13 sdtestatud korras.

Artikkel 5

1. Liikmesriigid joustavad kiesoleva direktiivi tditmiseks va-
jalikud digusnormid 18 kuu jooksul alates direktiivi teatavaks-
tegemisest ning teatavad sellest viivitamata komisjonile.

2. Litkmesriigid tagavad, et kdesoleva direktiiviga reguleerita-
vas valdkonnas nende poolt vastuvdetud siseriiklike pohiliste
digusnormide tekst edastatakse komisjonile.

Artikkel 6

Kiesolev direktiiv on adresseeritud liikkmesriikidele.

Briissel, 20. mai 1975

Noukogu nimel
eesistuja
R. RYAN
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1.1.

1.2.

1.2.1.1.

LISA

MOISTED

Roolisiisteem

Roolisiisteem — kdik seadmed, mille iilesanne on traktori litkumissuuna muutmine.
Roolisiisteemi hulka voivad kuuluda:

— rool,

— roolimehhanism,

— juhtrattad,

— vajaduse korral spetsiaalseadmestik lisavdimsuse voi sdltumatu voimsuse saavutamiseks.
Rool

Rool — roolisiisteemi osa, mida juht traktori liikumissuuna muutmiseks keerab.
Roolimehhanism

Roolimehhanism — koik detailid rooli ja juhtrataste vahel, vilja arvatud punktis 1.1.4 nimetatud spetsiaal-
seadmestik. Roolimehhanism voib olla nii mehhaaniline, hiidrauliline, pneumaatiline, elektriline kui ka
nende mis tahes kombinatsioon.

Juhtrattad

Juhtrattad on:

— rattad, mille suunangut traktori suhtes on voimalik otseselt voi kaudselt muuta, et muutuks traktori
liikumissuund,

— raamjuhtimisega traktorite koik rattad,

— sama telje rattad, mille kiirust voib traktori sdidusuuna muutmiseks muuta.

Vabalt po6rduvad jarelveerevad rattad ei ole juhtrattad.

Spetsiaalseadmestik

Spetsiaalseadmestik — roolisiisteemi osa, mille abil saavutatakse lisavdimsus voi sdltumatu vdimsus. Lisavoim-
sust vOi sOltumatut vdimsust vOib saavutada mis tahes mehhaanilise, hidraulilise, pneumaatilise voi
elektrilise siisteemi abil voi nende siisteemide mis tahes kombinatsiooniga (nt Slipumba, dhupumba, aku
vms abil).

Roolisiisteemi erinevad tiiiibid

Soltuvalt jouallikast, mille kasutamine on vajalik juhtrataste keeramiseks, jagatakse roolisiisteem jargmisteks
tutipideks:

voimendita roolisiisteem, mille roolimisvdimsus tuleneb iiksnes juhi lihasjoust;
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1.2.1.2. abiseadmestikuga roolisiisteem, mille roolimisvdimsus tuleneb nii juhi lihasjdust kui ka punktis 1.1.4 nimeta-
tud spetsiaalseadmestikust.

Roolisiisteemi, mille korral roolimisvdimsus tuleneb reeglina ainult punktis 1.1.4 nimetatud spetsiaalsead-
mestikust, kuid mis spetsiaalseadmestiku rikke korral voimaldab juhil roolimiseks lihasjoudu kasutada,
kisitletakse abiseadmestikuga roolisiisteemina;

1.2.1.3. vaimendiga roolisiisteern, mille roolimisvdimsus tuleneb ainult punktis 1.1.4 nimetatud spetsiaalseadmestikust.

1.3. Roolimisjoud

Roolimisjoud — joud, mida juht peab traktori juhtimiseks rooli suhtes rakendama.

2. NOUDED KONSTRUKTSIOONILE, KOOSTAMISELE JA KONTROLLIMISELE
2.1. Uldnduded
2.1.1. Roolisiisteem peab tagama traktori kerge ja ohutu kisitsemise ning peab vastama punktis 2.2 sitestatud

spetsiifilistele nouetele.

2.2. Spetsiifilised nduded
2.2.1. Rool
2.2.1.1. Rooli peab olema lihtne kasutada ning kinni hoida. See peab olema konstrueeritud viisil, mis vdimaldaks

jarkjargulist keeramist. Rooli liikumissuund peab vastama traktori lifkumissuuna soovitud muutumissuunale.

2.2.1.2. Roolimisjoud, mis on vajalik otselilkumisasendist 12 m poorderaadiusega poorde tegemiseks, ei tohi iiletada
25 daN. Abiseadmestikuga roolisiisteemi korral ei tohi lisaenergiaallika rikke korral vaja minev roolimisjoud
iiletada 60 daN.

2.2.1.3. Et kontrollida vastavust punktis 2.2.1.2 toodud nduetele, peab traktor sooritama litkumiskiirusega 10 km/h
otselilkumisasendist spiraalse lilkumise hea rehvinakkumisega kuival, tasasel pinnal. Roolile rakendatav
roolimisjoud tuleb iiles mirkida ajani, mil rool jouab asendisse, mis vastab traktori sisenemisele 12 m
poorderaadiusega ringi. Manoovri kestus (aeg rooli keeramise alustamise hetkest kuni mddtmiste teostamise
asendisse joudmiseni) ei tohi iiletada 5 sekundit normaalsetes tingimustes ja 8 sekundit spetsiaalseadmestiku
rikke korral. Uks mandover tuleb sooritada vasakule ja teine paremale poole.

Katse ajal peab traktor olema koormatud tdismassini, rehvide rohk ning kaalu jaotumine telgede vahel peab
vastama tootja ettekirjutustele.

222 Roolimehhanism
2.2.2.1. Roolisiisteem voib olla ilma elektrilise voi tdielikult pneumaatilise roolimehhanismita.
2222 Roolimehhanism peab olema konstrueeritud nii, et see vastaks koikidele kasutusnduetele. Sellele peab

hoolduseks ja iilevaatuseks kergesti ligi padsema.

2.2.2.3. Kui roolimehhanism ei ole tdielikult hiidrauliline, peab olema voimalik traktorit juhtida ka roolimehhanismi
hiidrauliliste v6i pneumaatiliste komponentide rikke korral.



13/2. kd

Euroopa Liidu Teataja

179

2.2.2.4.

22.24.1.
2.2.2.4.2.

2.2.2.43.

2.2.3.
2.2.3.1.
2.2.4.
2.2.4.1.

2.2.4.1.1.

2.2.4.1.2.

2.2.41.2.1.

Taishtidrauliline roolimehhanism ja punktis 1.1.4 nimetatud spetsiaalseadmestik peavad vastama jargmistele
nduetele:

ilerdhu eest peab tervet kontuuri voi osa kontuurist kaitsma tiks voi mitu rohupiiramisseadist;

rohupiiramisseadised peavad olema seatud nii, et rohk ei dletaks vadrtust T, mis vordub tootja poolt
mddratud maksimaalse toorohuga;

torustiku omadused ning mddtmed peavad olema sellised, et torud peaksid vastu réhu T (mida vdimalda-
vad rohupiiramisseadised) neljakordsele viddrtusele, torud peavad olema oma asukohas kaitstud, torud
peavad olema paigaldatud viisil, mis vihendaks 166gi voi kokkupuutumise tottu tekkivate kahjustuste ohtu
miinimumini ja voimaldaks hodrdumistel tekkivate kahjustuste ohtu pidada kaduvviikseks.

Juhtrattad
Koik rattad voivad olla juhtrattad.
Spetsiaalseadmestik

Punktis 1.1.4 médratletud spetsiaalseadmestik, mida kasutatakse punktides 1.2.1.2 ja 1.2.1.3 mdiratletud
roolististeemitiitipides, on lubatud jargmistel tingimustel.

Kui traktor on varustatud punktis 1.2.1.2 mdédratletud abiseadmestikuga, peab olema voimalik traktorit
juhtida ka spetsiaalseadmestiku rikke korral, nagu on nimetatud punktis 2.2.1.2. Kui abiseadmestikuga
roolisiisteemil ei ole eraldi energiaallikat, tuleb sellele paigaldada energiareservuaar. Energiareservuaari voib
asendada iseseisva seadmega, mis teiste ithise energiaallikaga ithendatud siisteemidega vorreldes eelisjarje-
korras toodab energiat roolisiisteemile. Rooli- ja pidurisiisteemil ei tohi olla iihine energiaallikas. Kui
energiaallikaks on surudhk, peab Shureservuaar olema tagasiloogiklapiga kaitstud.

Kui roolimisvdimsus tuleneb tavaliselt ainult punktis 1.1.4 nimetatud spetsiaalseadmestikust, peab abisead-
mestikuga roolisiisteemile olema paigaldatud seadis, mis spetsiaalseadmestiku rikke korral edastaks visuaalse
voi helilise hoiatussignaali, kui roolimisjoud iiletab 25 daN.

Kui traktorile on paigaldatud punktis 1.2.1.3 mdéiratletud voimendiga roolisiisteem, mis to6tab taielikult
hiidraulilise roolimehhanismina, peab olema voimalik spetsiaalseadmestiku rikke korral sooritada punktis
2.2.1.3 kirjeldatud mandovreid spetsiaalse abiseadme abil. Spetsiaalseks abiseadmeks voib olla surudhu- voi
gaasireservuaar. Olipumpa vdi kompressorit vdib kasutada spetsiaalse abiseadmena, kui seda seadet
kéitatakse traktori rataste poorlemisest ning seda ei ole voimalik ratastest lahti ithendada. Spetsiaalseadmes-
tiku rikke korral peab rikkest teatama visuaalne voi heliline hoiatussignaal.

Kui abiseade on pneumaatiline, peab sellele olema paigaldatud surudhureservuaar ning see peab olema
kaitstud tagasiloogiklapiga. SuruShureservuaari maht tuleb méidrata arvestusega, et oleks vdimalik teha
vihemalt seitse tdispooret (piirasendist piirasendini), enne kui reservuaari rohk langeb t66r6hu poole
védrtuseni. Katse teostamisel ei tohi juhtrattad maapinda puutuda.



