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EUROOPA PARLAMENDI JA NOUKOGU MAARUS (EL)
nr 540/2014,

16. aprill 2014,

mootorsdidukite ja varusummutisiisteemide miirataseme kohta,
millega muudetakse direktiivi 2007/46/EU ja tunnistatakse
kehtetuks direktiiv 70/157/EMU

(EMPs kohaldatav tekst)

Artikkel 1

Reguleerimisese

Kéesolevas miiruses kehtestatakse haldus- ja tehnilised ndouded ELi
tiliibikinnituse andmiseks kdikidele artiklis 2 osutatud kategooria uutele
soidukitele seoses nende miiratasemega ning M;- ja N;-kategooria
sdidukite jaoks konstrueeritud ja valmistatud eraldi seadmestiku tiiiibi-
kinnitusega varusummutisiisteemidele ja nende osadele, et hdlbustada
nende registreerimist, miilimist ja kasutuselevottu liidus.

Artikkel 2

Reguleerimisala

Kiesolevat miasrust kohaldatakse direktiivi 2007/46/EU 1I lisas méirat-
letud M-, M-, M3-, N;-, N,- ja Nj-kategooria sdidukite suhtes ning
eraldi seadmestiku tiiiibikinnitusega varusummutisiisteemidele ja nende
osadele, mis on konstrueeritud ja valmistatud M;- ja N;-kategooria
soidukite jaoks.

Artikkel 3
Moisted

Kiesolevas masruses kasutatakse direktiivi 2007/46/EU artiklis 3 sétes-
tatud mdoisteid.

Lisaks kasutatakse jargmisi mdisteid:

1) ,sdiduki titiibikinnitus” — direktiivi 2007/46/EU artiklis 3 osutatud
menetlus seoses miiratasemega;

2) ,,soidukitiiip” — selliste mootorsdidukite kategooria, mis ei erine
selliste oluliste niitajate poolest nagu:

a) My, M, < 3500 kg, N;-kategooria sdidukite puhul, mida on
katsetatud II lisa punkti 4.1.2.1 kohaselt:

i) kere kuju vdi materjalid (eriti mootoriruum ja selle heliiso-
latsioon);

ii) mootori tiilip (nt otto- vdi diiselmootor, kahe- vdi neljatak-
tiline, kolb- v&i rootormootor), silindrite arv ja maht, karbu-
raatorite vOi sissepritsesiisteemide arv ja tiilip, klappide
paigutus, vai elektrimootori tiilip;
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iii) suurim kasulik nimivdimsus ja sellele vastav(ad) mootori
poorlemiskiirus(ed); kui nimivdimsus ja vastav mootori
poorlemiskiirus erinevad ainult mootori erineva kaardistuse
tottu, voib neid sdidukeid kidsitada sama tiilipi sdidukitena;

iv) summutisiisteem;

b) M, > 3 500 kg, M3, N,, Nj-kategooria sdidukite puhul, mida on
katsetatud II lisa punkti 4.1.2.2 kohaselt:

i) kere kuju vdi materjalid (eriti mootoriruum ja selle heliiso-
latsioon);

ii) mootori tiilip (nt otto- vdi diiselmootor, kahe- v3i neljatak-
tiline, kolb- vdi rootormootor), silindrite arv ja maht, sisse-
pritsesiisteemi tiilip, klappide paigutus, mootori pddriemis-
kiirus (S) voi elektrimootori tiiiip;

iii) soidukeid, millel on sama tiilipi mootor ja/vdi erinev jouli-
lekandearv, voib késitada sama tiilipi soidukitena.

Kui II lisa punkti 4.1.2.2 kohased ettendhtud tingimused on
punktis b nimetatud erinevuste tottu siiski erinevad, késitatakse
konealuseid erinevusi tiilibimuutusena;

3) ,suurim tehniliselt lubatud tdismass” (M) — suurim lubatud sdiduki
mass, mis pohineb sdiduki konstruktsioonil ja tédomadustel,
haagise v0i poolhaagise tehniliselt lubatud tdismass on vedukile
iilekantav staatiline mass, kui haagis on sdidukiga ithendatud,

4) ,suurim kasulik vdimsus” (P,) — kilovattides véljendatud ja vasta-
valt URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjale nr 85 (!) URO
Euroopa Majanduskomisjoni meetodi jérgi mdddetav mootori-
voimsus;

Kui suurim kasulik vdimsus saavutatakse mootori mitme pdorle-
miskiiruse juures, siis kasutatakse suurimat mootori podrlemiskii-
rust;

5) ,standardvarustus” — sdiduki pohikonfiguratsioon, sealhulgas koik
funktsioonid, mille paigaldamisega ei kaasne konfiguratsiooni ega
varustatuse taseme tdiendavaid tehnilisi kirjeldusi, kuid mille puhul
on sdidukil olemas koik funktsioonid, mis on ndutavad direktiivi
2007/46/EU 1V lisas v&i XI lisas nimetatud digusaktide kohaselt;

(") Uhinenud Rahvaste Organisatsiooni Euroopa Majanduskomisjoni (UN/ECE)

eeskiri nr 85 — Uhtsed sitted, mis kisitlevad M- ja N-kategooriasse kuulu-
vate mootorsdidukite liikumapanemiseks ette ndhtud sisepdlemismootorite voi
elektriliste jouiilekandeseadmete kinnitamist seoses elektriliste jouiilekande-
seadmete kasuliku vdimsuse ja 30 minuti maksimumvdimsuse mddtmisega
(ELT L 326, 24.11.2006, 1k 55).
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6)

7)

8)

9)

10)

11)

12)

13)

,juhi mass” — 75 kilogrammile vastav mass juhiistme vordlus-
punktis;

,.tookorras sdiduki mass” (m,,) —
a) mootorsdidukitel:

tootja tehnilistele kirjeldustele vastava standardvarustusega
soiduki mass, sealhulgas juhi, kiituse ja vedelike mass,
kusjuures kiitusemahuti(d) peab/peavad olema tdidetud vahemalt
90 % ulatuses selle/nende mahutavusest, ning olemasolu korral
ka kere, kabiini, haakeseadise, varuratta (varurataste) ja tooriis-
tade mass;

b) haagise puhul:

tootja tehnilistele kirjeldustele vastava standardvarustusega
soiduki mass, sealhulgas kiituse ja vedelike mass, ning olema-
solu korral ka kere, tdiendava(te) haakeseadis(t)e, varuratta/va-
rurataste ja tooriistade mass;

,,;mootori nimipddrlemiskiirus” (S) — deklareeritud mootori poorle-
miskiirus min™' (podret minutis — rpm), mille juures mootor
saavutab suurima kasuliku vdimsuse vastavalt URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirjale nr 85, vdi mootori suurim pdorlemis-
kiirus, kui suurim kasulik vdimsus saavutatakse mitmel podrlemis-
kiirusel;

,,massivoimsuse indeks” (PMR) — numbriline suurus, mis arvuta-
takse II lisa punktis 4.1.2.1.1 esitatud valemi jargi;

,,vordluspunkt” — iiks jargnevatest punktidest:
a) M- ja Nj-kategooria sdidukite puhul:
i) eesmootoriga sdidukitel sdiduki esiosa;
ii) keskmootoriga sdidukitel sdiduki keskosa;
iii) tagamootoriga soidukitel soiduki tagaosa;

b) M,-, M3-, N,- ja Nj-kategooria sdidukite puhul mootori serv,
mis on koige ldhemal sdiduki esiosale;

,sihtkiirendus” — kiirendus linnaliikluses, osalise gaasi vajutami-
sega; see saadakse statistikauuringutest;

,mootor” — jouallikas ilma eemaldatavate lisatarvikuteta;

,,vordluskiirendus” — ndutav kiirendus kiirenduskatse ajal katserajal;
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14) ,jilekandearvu kaalutegur” (k) — dimensioonita numbriline suurus,
mida kasutatakse selleks, et {ihendada kiirenduskatsel ja piisikiirus-
katsel saadud kahe iilekandearvu katsetulemused;

15) ,,0saline vdimsustegur” (kp) — dimensioonita numbriline suurus,
mida kasutatakse sodidukite kiirenduskatse ja piisikiiruskatse tule-
muste kaalutud kombineerimiseks;

16) ,.eelkiirendus” — joonte AA' ja BB' vahel stabiilse kiirenduse
saavutamiseks enne vordlusjoont AA' kiirenduskontrollseadme
paigutamine, nagu on kirjeldatud II lisa 1. liite joonisel 1;

17) ,fikseeritud ililekandearvud” — selline jouiilekande kontroll, kus
iilekanne ei saa katse ajal muutuda;

18) ,,summutisiisteem” — mootorsdiduki mootori ja heitgaasisiisteemi
tekitatud miira vdhendamiseks vajalike osade terviklik komplekt;

19) ,.eri tiilipi summutisiisteemid” — summutisiisteemid, mis erinevad
iksteisest markimisvadrselt vdhemalt iihe jirgneva omaduse
poolest:

a) osade kaubanimed vdi kaubamirgid,

b) osade koostismaterjalide omadused, vélja arvatud nende osade
kattekihid;

¢) osade kuju vdi suurus;

d) vdhemalt ithe osa t66pShimdtted;

e) osade kooste;

f) summutisiisteemide voi osade arv;

20) ,,summutisiisteemide v0i nende osade konstruktsioonitiiiip”—
summutisiisteemid vOi nende osad, mille jirgnevad omadused on
koik samad:

a) heitgaaside vool 14dbi absorbeeriva kiudmaterjali sellise materja-
liga kokkupuutumise ajal;

b) kiudude liik;

¢) sideaine omadused (vajaduse korral);

d) kiu keskmised modtmed;
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e) puistematerjali minimaalne puistetihedus (kg/m’);

f) maksimaalne kokkupuutepind gaasivoolu ja absorbeeriva mater-
jali vahel,

21) ,,varusummutisiisteem” — soidukil kasutamiseks ette ndhtud summu-
tisiisteemi voOi selle osade mis tahes osa, vilja arvatud sellise tiiiibi
osa, mis oli sdidukile paigaldatud kdesoleva midruse kohase ELi
tillibikinnituse saamiseks esitamise ajal;

22) ,,s0iduki helihoiatussiisteem” — hiibriidelektri- ja elektrisdiduki
siisteem, mis annab helisignaale, et teavitada jalakdijaid ja muid
liiklejaid sdiduki kohalolust;

23) ,miiiigikoht” — sodidukite ladustamise ja tarbijatele miiiimise koht;

24) ,tehnilised reklaamviljaanded” — tehnilised juhendid, brosiiiirid,
voldikud ja kataloogid paberkandjal, elektroonilises vormis voi
internetis, samuti veebisaidid, mida kasutatakse tildsusele sdidukite
reklaamimiseks.

Artikkel 4

Liikmesriikide iildised kohustused

1. Jargides kédesoleva midruse III lisas sétestatud etappide kohalda-
miskuupdevi ja ilma, et see mdjutaks direktiivi 2007/46/EU artikli 23
kohaldamist, keelduvad liikmesriigid lubatud miiratasemega seotud
pdhjustel ELi tiiiibikinnituse andmisest mootorsdiduki tiiiibile, mis ei
vasta kéesoleva méadruse nduetele.

2. Alates 1. juulist 2016 keelduvad liikmesriigid lubatud miiratase-
mega seotud pdhjustel sellisele varusummutisiisteemile voi selle osale
eraldi seadmestikuna ELi tiilibikinnituse andmisest, mis ei vasta kdes-
oleva médruse nduetele.

Liikmesriigid jitkavad direktiivi 70/157/EMU kohaste tingimuste alusel
ELi tiitibikinnituste andmist sellistele varusummutisiisteemidele voi
nende osadele eraldi seadmestikuna, mis on ette ndhtud enne kédesoleva
madruse III lisas sdtestatud etappide kohaldamiskuupédevi tiitibikinnituse
saanud soidukitele.

3. Jargides kdesoleva madruse III lisas sdtestatud etappide kohalda-
miskuupédevi, késitavad liikmesriigid lubatud miiratasemega seotud
pdhjustel direktiivi 2007/46/EU artikli 26 kohaldamisel uute s&idukite
vastavustunnistusi mittekehtivatena ja keelavad selliste sdidukite regis-
treerimise, miiligi ja kasutuselevdtmise, kui sellised sdidukid ei vasta
kéesolevale méirusele.
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4.  Liikmesriigid lubavad lubatud miiratasemega seotud pohjustel
miiiia ja kasutusele votta varusummutisiisteemi voi selle osi eraldi sead-
mestikuna, kui need vastavad tiiiibile, mille suhtes on kéesoleva
madruse kohaselt antud ELi tiiiibikinnitus.

Liikmesriigid lubavad miiiia ja kasutusele votta selliseid varusummuti-
siisteeme vOi nende osi, millel on eraldi seadmestikuna direktiivi
70/157/EMU kohane tiiiibikinnitus ja mis on ette nihtud enne kiesoleva
madruse III lisas sdtestatud etappide kohaldamiskuupédevi tiilibikinnituse
saanud sdidukitele.

Artikkel 5
Tootjate iildised kohustused

1. Tootjad peavad tagama, et sdidukid, nende mootorid ja summuti-
siisteemid on konstrueeritud, valmistatud ja monteeritud nii, et sellised
soidukid vastaks tavapédrasel kasutamisel kdesolevale méddrusele, vaata-
mata selliste sdidukite paratamatule vibratsioonile.

2. Tootjad peavad tagama, et summutisiisteemid on konstrueeritud,
valmistatud ja koostatud nii, et need oleks piisavalt korrosioonikindlad,
vottes arvesse sdidukite kasutustingimusi, sealhulgas piirkondlikke
kliimatingimusi.

3. Tootja vastutab tiilibikinnitusasutuse ees tiiiibikinnitusmenetluse
koikide aspektide ja toodangu nduetele vastavuse tagamise eest, olene-
mata sellest, kas tootja on otseselt kaasatud soiduki, siisteemi, osa voi
eraldi seadmestiku valmistamise kdikidesse etappidesse v&i mitte.

Artikkel 6

Miirataset Kisitlevad lisasitted

1. Kéesolevat artiklit kohaldatakse sisepdlemismootoriga M;- ja Ni-
kategooria soidukite suhtes, millele on paigaldatud algseadmete valmis-
taja summutisiisteemid, ja ka selliste kategooriate sdidukitele mdeldud
IX lisa kohaste varusummutisiisteemide suhtes.

2. Soidukid ja varusummutisiisteemid peavad vastama VII lisa ndue-
tele.

3. Sdidukit ja varusummutisiisteemi loetakse tdiendava katsetamiseta
vastavaks VII lisa nduetele, kui sdidukitootja esitab tiiiibikinnitusasutu-
sele tehnilised dokumendid, millest ilmneb, et joonel BB', nagu on
osutatud II lisa liite joonisel 1, mdddetud sdiduki mootori maksimaalse
ja minimaalse pdorlemiskiiruse vahe ei ole suurem kui 0,15 x S {ihegi
katsetingimuse puhul, mis kuulub VII lisa punktis 2.3 médratud miira-
taset késitlevatele lisasdtetele vastavasse modtepiirkonda, arvestades II
lisas sétestatud tingimusi.
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4.  Soiduki vdi varusummutisiisteemi tekitatav miira tavapérastel
soidutingimustel, mis erinevad II ja VII lisas kirjeldatud tiilibikinnitus-
katse tingimustest, ei voi katse tulemusest olulisel méaéral erineda.

5. Tootja ei tohi iiksnes kdesolevas médruses sitestatud miiranduete
tditmise eesmadrgil tahtlikult muuta, kohandada ega kasutusele votta
ihtki mehaanilist, elektri-, soojus- ega muud seadet vdi protseduuri,
mis ei ole kasutusel tavapirastel sdidutingimustel.

6.  Tiilibikinnituse taotluses peab tootja esitama VII lisa liites toodud
ndidisele vastava kinnituse, et sOidukitiiip vOi varusummutisiisteem,
millele tiitibikinnitust taotletakse, vastab kédesoleva artikli nduetele.

7.  Loikeid 1-6 ei kohaldata N;-kategooria sdidukite suhtes, kui on
tdidetud iiks jérgmistest tingimustest:

a) mootori toémaht ei iileta 660 cm’ ja suurima tehniliselt lubatud tais-
massi alusel arvutatud massivoimsuse indeks ei ole suurem kui 35;

b) kasulik koormus on vihemalt 850 kg ja suurima tehniliselt lubatud
tdismassi alusel arvutatud massivoimsuse indeks ei ole suurem
kui 40.

Artikkel 7

Tarbija teavitamine ja miirgiste kasutamine

Soidukite tootjad ja miiiijad piitiavad tagada, et iga sdiduki miiratase
detsibellides (dB(A)), mdddetuna kooskdlas kiesoleva midrusega, on
miitigikohas ja tehnilistes tutvustusmaterjalides esitatud ndhtaval kohal.

Kéesoleva mééruse kohaldamisel saadud kogemusi arvesse vottes viib
komisjon hiljemalt 1. juuliks 2018 1dbi pohjaliku mojuhindamise
Ohusaaste- ja miiratasemete suhtes kehtivate mérgistamistingimuste ja
tarbijate teavitamise kohta. Komisjon esitab Euroopa Parlamendile ja
ndukogule konealuse hindamise tulemuste kohta aruande ning esitab
vajaduse korral seadusandliku ettepaneku.

Artikkel 8

Soiduki helihoiatussiisteem

Hiljemalt 1. juuliks 2019 paigaldavad tootjad uut tiiiipi hiibriidelektri- ja
elektrisdidukitele VIII lisas sitestatud nduetele vastava sdiduki helihoia-
tussiisteemi. Hiljemalt 1. juuliks 2021 paigaldavad tootjad koikidele
uutele hiibriidelektri- ja elektrisdidukitele sdiduki helihoiatussiisteemi.
Kui tootjad otsustavad enne nimetatud kuupidevi sdidukitele paigaldada
helihoiatussiisteemi, tagavad nad konealuste siisteemide vastavuse VIII
lisas sdtestatud nduetele.
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Komisjonil on digus votta hiljemalt 1. juuliks 2017 kooskdlas artikliga
10 vastu delegeeritud Oigusakte, et vaadata 1dbi VIII lisa ja lisada
sellesse iiksikasjalikumad nduded sdidukite helihoiatussiisteemi toimi-
mise kohta voi aktiivsete ohutussiisteemide kohta, vottes arvesse selle-
kohast URO Euroopa Majanduskomisjoni todd.

Artikkel 9

Lisade muutmine

Komisjonil on digus votta kooskolas artikliga 10 vastu delegeeritud
oigusakte I, IV, VIII ja X lisa muutmiseks, et kohandada neid tehnika
arenguga.

Artikkel 10

Delegeeritud volituste rakendamine

1.  Komisjonile antakse digus votta vastu delegeeritud digusakte kées-
olevas artiklis sdtestatud tingimustel.

2. Artikli 8 teises 10igus ja artiklis 9 osutatud Gigus votta vastu
delegeeritud digusakte antakse komisjonile viieks aastaks alates
16. juunist 2014.

3. Euroopa Parlament ja ndukogu vdivad artikli 8 teises 1digus ja
artiklis 9 osutatud volituste delegeerimise igal ajal tagasi votta. Taga-
sivotmise otsusega ldpetatakse otsuses nimetatud volituste delegeeri-
mine. Otsus joustub jérgmisel pdeval pérast selle avaldamist Euroopa
Liidu Teatajas voi otsuses nimetatud hilisemal kuupdeval. See ei mdjuta
juba joustunud delegeeritud digusaktide kehtivust.

4. Niipea kui komisjon on delegeeritud digusakti vastu votnud, teeb
ta selle samal ajal teatavaks Euroopa Parlamendile ja ndukogule.

5. Artikli 8 teise 1digu ja artikli 9 alusel vastu voetud delegeeritud
digusakt joustub liksnes juhul, kui Euroopa Parlament ega ndukogu ei
ole kahe kuu jooksul pérast digusakti teatavakstegemist Euroopa Parla-
mendile ja ndukogule esitanud selle suhtes vastuvdidet voi kui Euroopa
Parlament ja ndukogu on enne selle tdhtaja moddumist komisjonile
teatanud, et nad ei esita vastuvdidet. Euroopa Parlamendi voi ndukogu
algatusel pikendatakse seda tdhtaega kahe kuu vdrra.

Artikkel 11

Lébivaatamisklausel

Komisjon viib 14bi ja avaldab iiksikasjaliku uuringu ute sdidukitiiiipide
miirataseme piirnormide kohta hiljemalt 1. juuliks 2021. Uuring pShineb
viimastele regulatiivsetele nduetele vastavatel soidukitel. Kdnealuse
uuringu jérelduste pdhjal esitab komisjon vajaduse korral seadusandliku
ettepaneku.
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Artikkel 12
Direktiivi 2007/46/EU muudatused

Direktiivi 2007/46/EU IV, VI ja XI lisa muudetakse vastavalt kiesoleva
médruse XI lisale.

Artikkel 13

Uleminekusitted

1. Kuni 30. juunini 2019 vdib kohaldada ISO 10844:1994 standardit
alternatiivina ISO 10844:2011 standardile katseraja nduetele vastavuse
kontrollimisel, mida on kirjeldatud II lisa punktis 3.1.1.

2. Kuni 30. juunini 2019 ei pea artikli 6 nduetele vastama jérjestik-

hiibriidajamiga sdidukid, millel on jouiilekandesiisteemiga mehaaniliselt
ithendamata sisepdlemismootor.

Artikkel 14

Kehtetuks tunnistamine

1. Ilma et see piiraks artikli 4 16ike 2 teise 16igu ja artikli 4 16ike 4
teise 10igu kohaldamist, tunnistatakse direktiiv 70/157/EMU kehtetuks
alates 1. juulist 2027.

2. Viiteid kehtetuks tunnistatud direktiivile kisitatakse viidetena

kdesolevale mdiirusele ja neid loetakse vastavalt kiesoleva mdiéruse
XII lisas esitatud vastavustabelile.

Artikkel 15

Joustumine

1. Kéesolev médrus joustub kahekiimnendal péeval pérast selle aval-
damist Euroopa Liidu Teatajas.

2. Seda kohaldatakse alates 1. juulist 2016.
3. I lisa punkti 3.1.1 kohaldatakse alates 1. juulist 2019.
4.  XI lisa B osa kohaldatakse alates 1. juulist 2027.

Kéesolev méérus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav koikides
litkmesriikides.



02014R0540 — ET — 22.09.2017 — 001.001 — 11

I lisa

II lisa

IIT lisa

IV lisa

V lisa

VI lisa
VII lisa

VIII lisa

IX lisa

X lisa

XI lisa
XII lisa

LISADE NIMEKIRI

ELi tiitibikinnitus seoses sdidukitiiiibi miiratasemega
1. liide. Teatis

2. liide.  ELi tiiiibikinnitustunnistuse ndidis
Mootorsdidukite miira mddtmise meetodid ja vahendid
Liide. Joonised

Piirnormid

Heli neelavaid kiudmaterjale sisaldavad summutisiisteemid

Liide. Joonis 1. Pulsatsiooni teel konditsioneerimise katseseade
SuruGhumiira
Liide. Joonis 1. Mikrofoni asendid surudhumiira mdotmisel

Toodangu nduetele vastavuse kontrollimine sdidukite puhul
Miirataset késitlevatele lisasétetele vastavuse hindamise mootmismeetod

Liide. Niidiskinnitus miirataset kisitlevatele lisasétetele vasta-
vuse kohta

Soiduki helihoiatussiisteemi kisitlevad meetmed

ELi tiitibikinnitus seoses eraldi seadmestikuna késitletavate summu-
tististeemide (varusummutisiisteemide) miiratasemega

1. liide.  Teatis

2. liide. ELi tiiiibikinnitustunnistuse naidis
3. liide. ELi tiiiibikinnitusmérgi ndidis

4. liide. Katseseade

5. liide. Modtepunktid — vasturdhk

Eraldi seadmestikuna Kkaisitletava varusummutisiisteemi nduetele
vastavuse kontrollimine

Direktiivi 2007/46/EU muudatused

Vastavustabel
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1 LISA

ELI TUUBIKINNITUS SEOSES SOIDUKITUUBI MURATASEMEGA

1.1.

1.2.

1.4

2.2.

3.2.

3.3.

SOIDUKITUUBILE ELi TUUBIKINNITUSE TAOTLEMINE

Direktiivi 2007/46/EU artikli 7 1digete 1 ja 2 kohase tiiiibikinnitustaotluse
seoses sOidukitiilibi miiratasemega esitab sdidukitootja.

Teatise ndidis on esitatud 1. liites.

Soidukitootja esitab katsete eest vastutavale tehnilisele teenistusele seda
soidukitiiiipi esindava sdiduki, millele tiitibikinnitust taotletakse. Soiduki-
tillipi esindava sdiduki valikul valib katsete ldbiviimise eest vastutav
tehniline teenistus sodiduki, mis rahuldab tiiiibikinnitusasutust. Valiku
tegemisel vOib otsustamise holbustamiseks kasutada virtuaalseid
katsemeetodeid.

Tehnilise teenistuse nodudel esitatakse ka summutisiisteemi ndidis ja
mootor, mille silindrimaht ja nimivdimsus on vdhemalt sama suured kui
sellele sdidukile paigaldatud mootoril, millele tiilibikinnitust taotletakse.

MARGISTUS

Heitgaasi- ja sisselaskesiisteemi osadele, vilja arvatud kinnitusvahenditele
ja torudele, on kantud jargmine mérgistus:

siisteemide ja nende osade tootja kaubamirk voi kaubanimi;

tootja esitatud kaubanduslik kirjeldus.

Punktides 2.1.1 ja 2.1.2 osutatud mérgistus peab olema selgesti loetav ja
kustumatu ka siis, kui slisteem on sdidukile paigaldatud.

SOIDUKITUUBILE ELi TUUBIKINNITUSE ANDMINE

Kui asjakohased nduded on tdidetud, antakse ELi tiiibikinnitus direktiivi
2007/46/EU artikli 9 16ike 3 ja vajaduse korral artikli 10 16ike 4 alusel.

ELi tiiibikinnitustunnistuse néidis on esitatud 2. liites.

Igale tiiiibikinnituse saanud s@idukitiiiibile antakse direktiivi 2007/46/EU
VII lisa kohaselt tiitibikinnitusnumber. Liikmesriik ei v6i anda sama
numbrit teisele sdidukitiiibile.

Kui soidukitiiip vastab III lisas esitatud 1. etapi piirnormidele, siis
jargneb tiitibikinnitusnumbri kolmandale osale tdht A. Kui sdidukitiiiip
vastab III lisas esitatud 2. etapi piirnormidele, siis jargneb tiiiibikinnitus-
numbri kolmandale osale tdht B. Kui sodidukitiitip vastab III lisas esitatud
3. etapi piirnormidele, siis jirgneb tiiiibikinnitusnumbri kolmandale osale
taht C.

ELi TUUBIKINNITUSTE MUUDATUSED

Kéesoleva mdiéruse “kohaselt kinnitatud tiiiibi muutmisel kohaldatakse
direktiivi 2007/46/EU artikleid 13, 14, 15 ja 16 ning artikli 17 13iget 4.
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5.2.

5.2.1.

52.2.

TOODANGU VASTAVUSE KONTROLLIMISE KORD

Meetmed toodangu vastavuse kontrollimise kord vdetakse direktiivi
2007/46/EU artiklis 12 sitestatud korras.

Erisétted

Kéesoleva _ madruse VI lisas satestatud katsed vastavad direktiivi
2007/46/EU X lisa punktis 2.3.5 osutatud katsetele.

Direktiivi 2007/46/EU X lisa punktis 3 osutatud kontrollimise tavapérane
sagedus on kord kahe aasta jooksul.
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1. liide

Direktiivi 2007/46/EU I lisa kohane teatis nr ... séiduki ELi tiiiibikinnituse
kohta seoses lubatud miiratasemega

Alljérgnev teave esitatakse vajaduse korral kolmes eksemplaris koos sisukorraga.
Koik sobivas modtkavas ja piisavalt iiksikasjalikud joonised esitatakse A4-
formaadis vdi voldituna A4-formaati. Lisatavad fotod peavad olema piisavalt
iiksikasjalikud.

Kui siisteemidel, osadel ja eraldi seadmestikel on elektroonilised juhtseadised,
esitatakse nende tehnilised andmed.

0. ULDINE
0.1. Mark (tootja Kaubanimi): .........ccceeecirririeenniencneensereseesesse e
0.2. TUUP: eerereeirerrererrerre et e see st e s st e b eses s etsnaseneenesonsenoen
0.3. Tiiiibi identifitseerimisandmed, kui need on mirgitud sdidukile (°):
0.3.1. Nimetatud mérgistuse asukont: ..........cccoerrverircnencnennneeeeees
0.4. SOIAUKIKALEZOO0TIA (): evrrreererrerrerirereereraseeserarsrarassersssssasesesssssssrarsanens
0.5. Tootja ettevOtte nimi ja aadIESS: ....ccocvvererrrererrrerrererreee e
0.8. Koostetehas(t)e nimi/nimed ja aadress(id): .....coccoevervevnenrenicecenee.
0.9. Tootja esindaja (olemasolu korral) nimi ja aadress: ........cooevrruees
1. SOIDUKI KONSTRUKTSIOONIST TULENEVAD ULDISED
OMADUSED
1.1. Tiitipsoiduki fotod ja/vOi JOONISEd: ......cceceerreveerrieeieinceneireeteecreaaes
1.3. Telgede ja 1ataste arv () weeveeeveeeereeeeeeseseseseseeesseessessessesessesesens
1.3.3. Veoteljed (arv, paiknemine, Ghendus): .....c..ccccorveeerrierrreceeneecnennes
1.6. Mootori asukoht ja asend: .......coccceveeinriinnenneee s
2. MASSID JA MOOTMED () ¢) (') (KILOGRAMMIDES JA
MILLIMEETRITES) (VAJADUSE KORRAL VIIDE JOONI-
SELE)
2.4. SGiduki modtmed (WldMOGME): .eceveerrrrereecrerererrerrerenareereeriersansesnees
24.1. Kere/pealisehitiseta $assii puhul: .......ccococeeiiiiiiiniiceieiieieccieieeee e
24.1.1. PIKKUS (B%): werieeeieeseemesesesesmesesmesessessssssesssssssess st ses e sesessenees
24.1.2. LATUS (B7): oreeeeeereereseeseseesessesessesessesessesos e ssssesesesseseasesessenessesseessseessens
24.2. Kere/pealisehitisega $assii puhul: ..ot
24.2.1. PIKKUS (B%): werrveoereseeresereesresessesessesssssssssas s sssessssssesasessasesesseseasesessesees
2422, O R LD
2.6. Téokorras sdiduki mass (%)
a) iga variandi véikseim ja suurim VAArtUS: .....c.c.cecververvvenenennens
b) iga variandi mass (esitada maatriks): .......ccecerveenrneennncecnenae.
2.8. Suurim tehniliselt lubatud tdismass tootja andmetel (i) (3): ..........
3. JOUSEADE ()

3.1. MOOLOTT EOOLJAL ceruvuieeriirirearerteenteuentete et ietsee st sea e seere bbb bt aseeenas
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3.2.

3.2.1.1.

3.2.1.2.

32.1.23.

3.2.1.3.

3.2.1.8.

3.2.4.

3.242.

324.22.

32424

324.24.1.

3.24242.1.

3243.

3.243.1.

3.2.8.

3.2.8.1.

3.2.84.2.

3.2.84.2.1.

3.2.84.22.

3.2.84.3.

3.2.843.1.

3.2.843.2.

3.2.9.

3.29.2.

3.294.

3.295.

3.2.9.6.

3.2.12.2.1.

3.2.12.2.1.1.

3.2.12.2.6.

Tootja mootorikood (mérgitud mootorile véi muud identifitseeri-
MISANAMEA): cuvevvirerrenreererrenererereereereeiesenserensensessessessessessorssessessessasns

Sisepdlemismootor

T66pShimote: ottomootor/diiselmootor, tootsiikkel: neljataktiline/-
kahetaktiline/rootor (')

Silindrite arv ja PaiuiUS: ..cccccceeieierieierereeeeieieie et eee e se et eee s neeeas
TOOJALJEKOTA: .vvieviiieieinieicrieerenie ettt sttt

Mootori téémaht (™): ... cm’

Suurim kasulik v&imsus ("): ... kW poérlemiskiirusel ... min’

(tootja teatatud védrtus)

Kitusetoide

Sissepritse (ainult diiselmootoritel): jah/ei (')

T56pdhimdte: Otsesissepritse/eelkambriga/keeriskambriga (1)
Poorlemissageduse regulaator

TP evrerrereererrerresrereeressersessesseressessesasessessessorsssessessessessoseosassessessssessanne

Poorete arv, kuirakendub mootoritoite katkestuspunkt koormusega
tootamisel: ... min '

Sissepritse (ainult ottomootoritel): jah/ei (')

To6pohimdte: Sisselaskekollektor (166r-/harg- (1))/otsesisseprit-
se/muu (tipsustada) (')

Sisselaskestiisteem

Ulelaadekompressor: jah/ei (1)

OhUfIlter, JOONISEA: ....v.vvrvecrerecrseceesrereseseesessssssssssesessss s seseaeees voi
Mark (IMArZid): ovveerieierrierierrieierrieisrrieserrsseseseesessssessssssessssssesssssseses
TUUP (FHUDIA): ettt
Sisselaskesummuti, JOONISEd: ....cceveveereverrereniereerieeecee e voi
Mark (IMArgid): .coeeereeceiriecetrieee e rie ettt sttt
TUUP (LTDIA): vveeveveerrierereere ettt ereen s enenes
Summutisiisteem

Summutisiisteemi kirjeldus ja/vOi JOONIS: .....cceevvereeererrecerierecenens
Viljalaskesummuti(d): ....oeeeeeeeerinienncieeieetsec et

Heitgaasisummuti(te) tiilip, tAhiStUS: .c.ooevevvrveereeerrereerere e

Kui see on vilismiira seisukohast asjakohane, siis miirasummutus
MOOLOriruuUmMis ja MOOLOTIL: ..ccoouecereriieirircreriere e

Viljalaskeava asukont: .......ccocceeniiiiiniiciininceiee et
Kiudmaterjale sisaldav véljalaskesummuti: ..........coeveverrvcerercninneenen.

Kataliiiisjarelpdleti: jah/ei (')

Kataliiiisjarelpdletite ja nende elementide arv (esitada allpool
nimetatud teave kdigi eraldi seadmete kohta): ......cccoceeervieercecnenne.

Osakeste piiiidur: jah/ei ()
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3.3. Elektrimootor
33.1. Titip (mahis, ergutusvool): ....ccccecviriirinirnereire e
33.1.1. Maksimaalne tunnivoimsus: ... kW
33.1.2. Toopinge: ... V
34. Mootorid vdi nende kombinatsioonid:
34.1. Hiibriidelektrisdiduk: jah/ei ()
34.2. Hibriidelektrisdiduki kategooria: sdidukivilise laadimisega/sdidu-
kivilise laadimiseta (")
343 Téoreziimi liiliti: olemas/puudub (1)
3.43.1. Valitavad reziimid
343.1.1. Ainult elektriline reziim: jah/ei (')
3.4.3.1.2. Ainult kiitusega to6tav reziim: jah/ei (1)
343.1.3. Hiibriidreziimid jah/ei (') (kui jah, siis kirjeldada lihidalt): ........
34.5. Elektrimootor (kirjeldada iga elektrimootorit eraldi)
34.5.1. MATK: e et e e senen
3452, TUTUP: ettt ettt sb sttt s
3.4.5.3. Suurim vgimsus: ... kW
4, JOUULEKANNE (°)
4.2. Liik (mehaaniline, hiidrauliline, elektriline jne): .......cccoevevevvevenenne.
4.6. Ulekandearvud
R, Peaiilekande tilekandearv
Kalgglfastl'.qouulekg n(iegrvud~ . (ilekandearvud) Summaarsed
Kaik (mootori ja kaigukasti véljundvolli A PR .
e (kédigukasti véljundvdlli ja veoratta iilekandearvud
poorete arvu suhted) o
podrete arvu suhe)
Korgeim sujuvalt muutuva
iilekandearvu korral (¥)
1
2
3

Madalaim sujuvalt muutuva
iilekandearvu korral (¥)
Tagasikéik

(*) Sujuvalt muutuva iilekandearvuga kaigukast

4.7.
6.
6.6.
6.6.1.

6.6.2.

6.6.2.1.
6.6.2.2.
6.6.2.3.
6.6.2.4.

Soiduki maksimaalne valmistajakiirus (km/h) (9): .ocoverivverrinennnne
VEDRUSTUS

Rehvid ja rattad

Rehvi ja velje kombinatsioon(id)

a) rehvide kohta mérkida modtme tdhis, koormusindeks ja kiiru-
sekategooria siimbol,

b) velgede kohta mérkida pdia mddde (modtmed) ning nihk
(nihud)

Veereraadiuste lilemine ja alumine piir

ESIMENE teIZ: .niieiiiiieiiei ettt ettt
TEINE TELZ: ceeeirieieteetctie ettt sttt sttt
KoOImas tel@: .eovuiiiieiieeire et
NEBas tEIE: vttt ettt

jne
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9.2.

12.
12.5.

12.8.
12.8.1.

12.8.2.

Kuupéev:
Allkiri:

Ametikoht:

KERE

Keretiiiip, kasutades direktiivi 2007/46/EU 1I lisa C osas miérat-
[etUd KOOAE: ..ot ercseserencnetresesessensenetsesenessenesesesnenenens

Kasutatud materjalid ja ehitusmeetod: .........cccovveernrverecriecrennnns

MUU

Andmed koikide mootori juurde mittekuuluvate miirasummutus-
seadmete kohta (kui neid ei ole késitletud teistes punktides): ......

Soiduki helihoiatussiisteem

Soidukitiitibi tiiiibikinnitusnumber seoses miiratasemega UNECE
eeskirja nr 138 kohaselt (')

voi

Taielik viide katsetulemustele sdiduki helihoiatussiisteemi helita-
seme mddtmisel vastavalt maarusele (EL) nr 540/2014 (')
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2. liide

ELi tiiiibikinnitustunnistuse niidis

Suurim formaat: A4 (210 x 297 mm))

Tiitibikinnitusasutuse pitser
Teatis, milles kisitletakse
tiiiibikinnitust (1)
titlibikinnituse laiendamist (')
tiilibikinnituse andmisest keeldumist (')
tiitibikinnituse tiihistamist (')

soidukitiiiibile seoses miiratasemega (méadrus (EL) nr 540/2014).

TUGbIKINNITUSE NUMDET: ...eouirirveriineirtereereneeeerrecrerrenee e resse e nemsessensessesmnneness
LaiendamiSe PONJUS: ..cccvecieriveniiecnieienieierisesisneesnssesmnsesnansssesssseseseesesessesessesssassosassons
I JAGU

0.1.  Mark (tootja Kaubanimi): ........cecoeeerereseerreereeeereeneessiemeseserenssesssnesesesersssesses
0.2, TUUP: cerereerererereeeenesrerenseneereseseeseesesaneeenessesessessesesseesesensenassassasesseneanesonsensnnes
0.3.  Tiiibi identifitseerimisandmed, kui need on margitud sdidukile: (?): .......
0.3.1. Nimetatud margistuse asukONt: .....c.ccoorverirrnrcnierererereere e eeeene
0.4.  S3iduki Kategooria: (3): ..ccvverecerriresrnsrerressssnssesesessesssssssessssesssssssssssssessens
0.5.  Tootja ettevotte NiMi ja AAAIESS: ..ccoveuecieeriertaaririeeereeieeteee st see s se b eeens
0.8.  Koostetehas(t)e nimi/nimed ja aadress(id): ....c..coccovcerrveeeennennierercennnenns
0.9.  Tootja esindaja (olemasolu korral) nimi ja aadress: .......c.ccoeveercercennvencns
I JAGU

1. Lisateave (vajaduse korral): vt lisandit

2. Katsete tegemise eest vastutav tehniline teenistus: ........coccocecereveevccnveneiennnens
3. KatseprotoKolli KUUPAEV: ....cecvrvicniiriniriniriinrieniernssisieesieesessesessasessesesessessssens
4. Katseprotokolli NUMDET: .......cooivueiriiirrerreteieeeee ettt e

5. Markused (vajaduse korral): vt lisandit

T KUUPEEV: ittt sa s ene

8. Allkiri:

Lisatud dokumendid: teabematerjalid

katseprotokoll  (siisteemide  kohta)/katsetulemused
(tervete sdidukite kohta)

(") Mittevajalik maha tdmmata.

(® Kui tiiiibi identifitseerimisandmetes on marke, mis ei ole tiilibikinnitustunnistusega
hdlmatud sdidukitiiiipide kirjeldamisel asjakohased, asendatakse need margid dokumen-
tides stimboliga ,,?” (nt ABC??1237?).

(®) Nagu see on midratletud direktiivi 2007/46/EU 1I lisa A osas.
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1.2.

1.2.1.

1.3.

2.2.

2.2.1.

2.2.1.

2.2.1.

2.3.

Lisand

ELi tiiiibikinnitustunnistusele nr ...

Lisateave

JGuseade
MOOLOTT LOOLJAL wueeuirreiieiiierierieret ettt ettt sttt et et
Tootja MOOLOTTKOOM: ...euiieiiiiiiiiieti ettt ettt ettt ettt

Suurim kasulik vdimsus (g): . ... kW poorete arvul ... min"' v5i suurim
pisinimivdimsus (elektrimootor) ... kW (1)

Ulelaadur(id), mark ja tlP: ....ooveeveeeeereerereeesesesesieseseseseseseesesssensessssssesssenees
Ohufilter, Mark ja tHEP: ...oveervereeereeseeereseeseeesiessssesessessessessssssssesssessesssssenens
Sisselaskesummuti(d), mark ja tllp: ....coceocveieeneniicniiiineneieseneeene
Viljalaskesummuti(d), mark ja tlilip: ..ccocecevvenrrnrenneneneereeee e
Kataliisaator(id), mark ja tilip: ....ccceiieicnicineics s
Osakeste ptitidur(id), mark ja tliip: ..ececceveveersererneerieeerernere et
Jouiilekanne

Liik (mehaaniline, hiidrauliline, elektriline jne): .........coceceereniccencnnccecencns
Mootori juurde mitte kuuluvad miirasummutusseadmed: ..........ccoccovvvennee.

Katsetulemused

Liikuva soiduki miiratase: ... dB(A)

Seisva sdiduki miiratase: ... dB(A), pdorlemiskiirusel ... min™
Surudhust tulenev miiratase, sdidupidur: ... dB(A)

SuruShust tulenev miiratase, seisupidur: ... dB(A)

Surudhust tulenev miiratase, rohuregulaatori toime ajal: ... dB(A)
Andmed hiibriidelektrisdidukite kditamise ajal nduetele vastavuse katse-
tamise hdlbustamiseks, kui sisepdlemismootor ei saa sdiduki seistes
tootada

Kaik (i) voi katsetamiseks valitud kéiguvalitsa asend: .........ccoevevevcreenne
Tooliliti asend (liliti olemasolu korral) Ly ¢y modtmise ajal: ...............
Eelkiirenduse pikkus lps ... m

Soiduki kiirus kiirendamise alguses ... km/h

Miirardhutase Ly ... dB(A)

Sdiduki helihoiatussiisteem on paigaldatud: jah/ei (')
METKUSEA ... oo enereses s ensnen st n s esenseen e esenennarens

(") Mittevajalik maha tdmmata.



02014R0540 — ET — 22.09.2017 — 001.001 — 20

11 LISA

MOOTORSOIDUKITE MURA MOOTMISE MEETODID JA VAHENDID

1.1.

1.2.

2.2.

2.3.

2.4.

MOOTMISMEETODID

ELi tiitibikinnituseks esitatud sodidukitiiiibi miirataset moddetakse
kahel kidesolevas lisas kirjeldatud meetodil: soiduki liikudes ja
seistes. Hiibriidelektrisdiduki puhul, mille sisepdlemismootor
soiduki ei saa seistes tootada, moddetakse miirataset ainult sdiduki
litkkudes.

Soidukite puhul, mille suurim tehniliselt lubatud tdismass iiletab
2 800 kg, tuleb V lisas esitatud nduete kohaselt moGta ka seisva
soiduki suruSGhumiira, kui vastav piduriseade kuulub sdiduki
koosseisu.

Kiesoleva lisa punktis 1.1 sétestatud katsete tulemusena moddetud
véadrtused tuleb kanda katseprotokolli ja vormile, mille ndidis on
esitatud I lisa 2. liites.

MOOTERIISTAD
Akustilised mootmised

Miirataseme modtmiseks kasutatav seade peab olema tadppismiira-
modtur vOi samavéirne modtesiisteem, mis vastab 1. klassi seadme-
tele kehtestatud nduetele (sealhulgas soovitatav tuulevari, kui seda
kasutatakse). Konealuseid noudeid kirjeldatakse Rahvusvahelise
Elektrotehnikakomisjoni (IEC) standardi ,JEC 61672-1:2002: téppis-
miiramooturid” teises véljaandes.

Modtmistel tuleb kasutada miiramodturi tundlikkusastet ,kiire” ja
A-sageduskorrektsiooni, mida samuti kirjeldatakse standardis IEC
61672-1:2002. Kui kasutatakse A-sageduskorrektsiooniga miirardhu-
taseme perioodilise seirega siisteemi, ei tohi nditude vOtmise inter-
vall olla ile 30 ms (millisekund).

Mooteriistu tuleb hooldada ja kalibreerida riistade tootja juhiste
kohaselt.

Nouetele vastavus

Helimdoteriistade nduetele vastavust tdendab kehtiv vastavustun-
nistus. Vastavustunnistus loetakse kehtivaks, kui standardile vasta-
vust on helikalibreerimisseadme puhul kinnitatud eelneva 12 kuu
jooksul ja seadmetesiisteemi puhul eelneva 24 kuu jooksul. Vasta-
vuskatsed korraldab laboratoorium, mis on volitatud tegema Kkali-
breerimistdid asjakohaseid standardeid jargides.

Kogu miiramddtesiisteemi kalibreerimine modteseansi jaoks

Iga modteseansi algul ja 16pul kontrollitakse kogu miiramddtesiis-
teemi helikalibreerimisseadmega, mis vastab vidhemalt IEC
60942:2003 kalibreerimisseadmete 1. klassi tipsusnduetele. Uhegi
lisareguleerimiseta peab nditude erinevus olema viiksem kui 0,5 dB
voi sellega vordne. Kui konealune ndit on suurem, tuleb pérast
eelmiste rahuldavate tulemuste saamist voetud ndidud korvale jatta.

Kiiruse modtmise seadmed

Mootori pddrlemiskiirust moddetakse + 2 % voi suurema tépsusega
modteriistade abil mootori pdorlemiskiirustel, mis on katseteks ette
néhtud.
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2.5.

3.1

3.1.1.

Kui kasutatakse pidevmooteseadmeid, tuleb sdiduki maanteesdidu
kiirust moota vahemalt + 0,5 km/h tdpsusega seadmete abil.

Kui katsetamisel kasutatakse soltumatuid kiirusemodtmisi, peab
seadmestik vastama vdhemalt + 0,2 km/h tdpsuse ndudele.

Meteoroloogilised instrumendid

Katse ajal keskkonnatingimuste seireks kasutatavate meteoroloogi-
liste instrumentide hulka peavad kuuluma jargmised seadmed, mille
tédpsusaste on vdahemalt selline, nagu alljargnevalt loetletud:

— temperatuuri modtmise seadme puhul £ 1 °C;

— tuule kiiruse modtmise seadme puhul + 1,0 m/s;

— Ohurdhu mddtmise seadme puhul + 5 hPa;

— suhtelise niiskuse modtmise seadme puhul £ 5 %.

MOOTMISTINGIMUSED
Katsekoht ja keskkonnatingimused

Katseraja pind ja katsekoha mootmed peavad olema kooskdlas ISO
10844:2011 standardiga. Katsekoha pinnal ei tohi olla lahtist lund,
korget rohtu ega rdbu. Platsil ei tohi olla mingeid takistusi, mis
voivad mdjutada helifooni mikrofoni ja heliallika 1dheduses. MoGt-
misi teostav vaatleja peab seisma nii, et ta ei mojuta mooteseadme
lugemit.

Mootmisi ei tehta halbades ilmastikuoludes. Peab olema tagatud, et
tuulepuhangud ei mojuta tulemusi.

Meteoroloogilised instrumendid tuleb paigutada katseala kdrvale 1,2
+ 0,02 m korgusele. Mdotmised tuleb ldbi viia, kui keskkonna
Shutemperatuur on vahemikus +5 °C kuni +40 °C.

Katseid ei tehta, kui heli modtmise ajavahemikus iiletab tuule kiirus
(k.a puhanguline) mikrofoni kdrgusel 5 m/s.

Temperatuuri, tuule kiirust ja suunda, suhtelist niiskust ja dhurdhku
nditavad representatiivsed véartused registreeritakse heli mddtmise
ajavahemikus.

Miirataseme tippvédrtused, millel ei ole ilmset seost sdiduki iildise
miirataseme nditajatega, jaetakse arvesse votmata.

Taustamiira tuleb moSta 10 sekundi viltel vahetult enne ja pérast
soidukikatseid. MoGtmised tuleb teha samade mikrofonidega ja
samades mikrofoni asukohtades, mida kasutatakse katse ajal. Regis-
treerida tuleb A-sageduskorrektsiooniga maksimaalne miirarGhutase.

Taustamiira (sh tuulemiira) peab olema katsetatava sdiduki tekitatud
A-sageduskorrektsiooniga miirardhutasemest vdhemalt 10 dB vdorra
madalam. Kui keskkonna miira ja mdddetud miira erinevus on vahe-
mikus 10-15 dB(A), tuleb katsetulemuste arvutamiseks miirataseme-
modturi nditudest lahutada vastav parandus, nagu on ndidatud jérg-
mises tabelis.

Keskkonna miira ja mdddetud miira erinevus
dB(A) 10 11

13

14

Parandus dB(A) 0,5 0,4

0,3

0,2

0,1

0,0
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3.2.
3.2.1.

3.2.2.

3.2.3.

Soiduk

Katsetatav sGiduk peab esindama turule lastavaid sdidukeid ning
selle peab valima tootja tehnilise teenistuse ndusolekul, et téita kdes-
oleva madruse nouded. Mootmised tuleb teha haagiseta, vilja
arvatud sodidukite puhul, mida ei ole vdimalik lahti haakida. Tootja
noudmisel vaib sdiduki mdotmised teha iilestostetava telje/iilestdste-
tavate telgede iilemises asendis.

Mootmisel tuleb kasutada soidukeid, mille katsemass m; on
madratud vastavalt jargmisele tabelile:

Soiduki kategooria

Soiduki katsemass (my)

M,

mg = My,

N,

me = My,

N, N3

m, = 50 kg mootori nimivoimsuse kW kohta

Lisakoormus sdiduki katsemassi saavutamiseks tuleb asetada tagumise veosilla (veosil-
dade) kohale. Lisakoormus voib olla kuni 75 % tagasillal lubatavast suurimast tehnili-
selt lubatud tdismassist. Katsemassi saavutamisel on lubatud = 5 % halve.

Kui lisakoormuse raskuskeset ei saa joondada tagasilla keskmega, ei voi sdiduki katse-
mass iiletada koormuseta sdiduki esisilla ja tagasilla koormuste summat koos lisakoor-
musega.

Enam kui kahe sillaga sdidukite katsemass peab olema sama mis kahe sillaga
sdidukitel.

M,, M;

m, = m,, — meeskonnaliikme mass (kui on asjakohane)
voi, kui katsed tehakse mittekomplektse sdidukiga, millel puudub kere, siis

m; = 50 kg mootori nimivoimsuse kW kohta vastavalt kooskolas eespool nimetatud
tingimustega (vt kategooriaid Ny, Nj3).

Taotleja ndudmisel loetakse M,-, M3-, N,- voi N3- kategooria
soiduk sama soiduki komplektset tiilipi esindavaks, kui katsed
tehakse mittekomplektse sdidukiga, millel puudub kere. Mittekom-
plektse sdiduki katsetamisel peavad sdidukil olema kdik tootja poolt
ette ndhtud asjakohased heliisolatsioonimaterjalid ja -paneelid ning
miiravihenduskomponendid ja -siisteemid, vilja arvatud hiljem

chitatav kereosa.

Taiendava kiitusemahuti paigaldamisel voi originaalse kiitusemahuti
imberpaigutamisel ei nduta uut katset, tingimusel et muudetud pole
soiduki muid osi voi struktuure, mis ilmselt miirataset mdjutavad.

Rehvide veeremismiira on sitestatud médruses (EU) nr 661/2009.
Katsetamisel kasutatavad rehvid peavad olema sdidukile tiitipilised,

need valib sGidukitootja ja need registreeritakse kdesoleva maéruse I

lisa 2. liite lisandis. Rehvid peavad vastama tihele sdiduki originaal-
varustuses madratud rehvimootudest. Rehvid peavad olema turul
saadaval kas praegu voi tulevikus sdidukiga (') samal ajal. Rehvid

peavad olema tdidetud sdidukitootja poolt sdiduki katsemassi jaoks

soovitatud rdhuni. Rehvimustri siigavus peab olema vdhemalt

1,6 mm.

(") Kuna rehvide osa iildises miiras on méirkimisvédrne, tuleb arvesse votta rehvide ja

teepinna kokkupuutel tekkiva miira kohta kehtivaid digusnorme. Veorattarehvid, talve-
rehvid ja erikasutusrehvid, mis on mairatletud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 117 punktis 2, tuleb tiiiibikinnituse ja toodangu nduetele vastavuse mddtmistel
tootja taotlusel URO Euroopa Majanduskomisjoni médruse nr 117 (ELT L 307,
23.11.2011, lk 3) kohaselt vilja jitta.
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3.2.4.

3.2.5.

3.2.6.

3.2.7.

4.1.
4.1.1.

4.1.2.
4.1.2.1.

4.1.2.1.1.

Enne mddtmist tuleb mootor viia tavapérasesse tookorda.

Kui sdidukil on rohkem kui kaks veoratast, katsetatakse seda veore-
ziimil, mis on moeldud tavalisel teel kasutamiseks.

Kui soidukil on automaatse kiivitusseadmega ventilaator(id), siis
selle siisteemi tooreziimi modtmiste ajal ei muudeta.

Kui sdiduk on varustatud kiudmaterjale sisaldava summutisiistee-
miga, tuleb heitgaasisiisteem enne katsetust IV lisas esitatud nduete
kohaselt konditsioneerida.

KATSEMEETODID
Liikuvate soidukite miira mootmine
Uldised katsetustingimused

Katserajal mérgitakse maha kaks joont AA' ja BB', mis on paral-
leelsed joonega PP' ning on sellest vastavalt 10 m eespool ja 10 m
tagapool.

Mdlemal pool sodidukit ja igal kdigul tehakse vdhemalt neli moot-
mist. Reguleerimiseks voib kasutada eelnevaid modtmisi, kuid neid
el vOeta arvesse.

Mikrofon peab asuma raja vordlusjoonest CC' 7.5 m + 0,05 m
kaugusel ja maapinnast 1,2 m + 0,02 m kdrgusel.

Vordlustelg vaba vilja tingimuste jaoks (vt IEC 61672-1:2002) peab
olema horisontaalne ja asuma sdidukijoone CC' suunaga risti.

Saidukite erilised katsetingimused
M;- ja M,-kategooria sdidukid < 3 500 kg, N

Soiduki keskjoone teekond peab kogu katse viltel jirgima vdimali-
kult tdpselt joont CC' alates joonele AA' ldhenemisest kuni hetkeni,
mil sdiduki tagaosa iiletab joone BB'. Kui sdidukil on rohkem kui
kaks veoratast, katsetatakse seda veoreziimil, mis on moeldud tava-
lisel teel kasutamiseks.

Kui soidukil on manuaalne abikdigukast voi mitme kdiguga telg,
kasutatakse tavapédrase linnasdidu kéigukangiasendit. Koikidel
juhtudel vilditakse aeglaste mandovrite, parkimise voi pidurdamise
jaoks moeldud iilekandearve.

Soiduki katsemass peab vastama punkti 3.2.1 tabelis esitatud ndita-
jale.

Katsekiirus vy on 50 km/h = 1 km/h. Katsekiirus tuleb saavutada
selleks hetkeks, mil vordluspunkt on joonel PP'.

Massivoimsuse indeks (PMR)

PMR arvutatakse jargmise valemi kohaselt:

PMR = (P, /m,) % 1 000, kusjuures kéesoleva lisa punkti 3.2.1 koha-
selt mdoddetakse P, kilovattides ja m, kilogrammides.

Massivdimsuse indeks on dimensioonita suurus, mida kasutatakse
kiirenduse arvutamiseks.
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4.1.2.1.2.

4.1.2.1.2.1

4.1.2.1.2.2.

412123

Kiirenduse arvutamine

Kiirendust arvutatakse ainult < 3 500 kg massiga M-, N;- ja M,-
kategooria sdidukite puhul.

Koik kiirendused arvutatakse katserajal sdiduki erinevatel kiirustel.
Esitatud valemeid kasutatakse vaartuste ayor i, awot i+1 J@ Awottest
arvutamiseks. Soiduki kiirus joonel AA' voi PP' registreeritakse
hetkel, mil sdiduki vordluspunkt iiletab joone AA' (vaa) vOi PP'
(vpp). Kiirus joonel BB' registreeritakse, kui sdiduki tagaosa iiletab
joone BB' (vgp). Kiirenduse arvutamiseks kasutatav meetod tuleb
katseprotokollis dra mérkida.

Soiduki vordluspunkti méadratluse tottu arvestatakse sdiduki pikkust
(lyen) jargmises valemis eri viisidel. Kui vordluspunkt on sdiduki
esiosas, siis | = ly¢p,, kui keskel, siis 1 = 1/2 1,¢p, ja kui taga, siis 1 = 0.

Kasikdigukasti, automaatkéigukasti, kohastuva iilekande ja sujuvalt
muutuva iilekandearvuga kdigukastiga (CVT) soidukite puhul, mida
katsetatakse fikseeritud iilekandearvudega, on arvutuskiik jargmine:

Aot test = (VBB/3,6)° — (Vaa/3,6))/(2 * (20+1))

Aot testy Mida kasutatakse kédiguvaliku médramiseks, peab olema
nelja ayor rest, ; keskmine iga arvesse mineva katsesdidu puhul.

Vaib kasutada eelkiirendust. Gaasipedaali vajutamise punkt enne
joont AA' tuleb mérkida katseprotokolli.

Automaatkdigukasti, kohastuva iilekande ja CVT kédigukastiga
sOidukite puhul, mida katsetatakse fikseerimata iilekandearvudega,
on arvutuskdik jargmine:

Awot tesy Mida kasutatakse kidiguvaliku médramiseks, peab olema
nelja ayor rest, i Keskmine iga arvesse mineva katsesdidu puhul.

Kui ilekandesiisteemi t06 kontrollimiseks katsenduete tditmise
eesmargil voib kasutada punktis 4.1.2.1.4.2 kirjeldatud seadmeid
voi vahendeid, arvutatakse ayq s jirgmise valemiga:

Aot test = (VBB/3,6)* — (Vaa/3,6)7)/(2 * (20+1))
Voib kasutada eelkiirendust.

Kui punktis 4.1.2.1.4.2 kirjeldatud seadmeid voi vahendeid ei kasu-
tata, arvutatakse ayo (o5 jArgmise valemiga:

Aot testepB = (VBE/3,6)° — (Vpp/3,6))/(2 * (10+1))
Aot test pp-aB: punktide PP ja BB vaheline kiirendus
Eelkiirendust ei kasutata.

Gaasipedaali vajutamise koht on seal, kus sdiduki vdrdluspunkt
iiletab joone AA'

Sihtkiirendus

Sihtkiirendus a,.,,, médrab tiipilise kiirenduse linnaliikluses ja see
saadakse statistilistest uuringutest. See on sdiduki massivoimsuse
indeksist (PMR) soltuv funktsioon.

Sihtkiirendus a,,,, arvutatakse jairgmise valemiga:

2 urban — 0a63 * 10glO (PMR) - 0’09



02014R0540 — ET — 22.09.2017 — 001.001 — 25

4.12.1.24.

4.1.2.1.3.

4.1.2.14.

4.1.2.14.1.

Vordluskiirendus

Vordluskiirendus ay,. o madrab vajaliku kiirenduse kiirenduskatse
ajal katserajal. See on sdiduki massivoimsusest (PMR) soltuv funkt-
sioon. See funktsioon on sdidukikategooriate puhul erinev.

Vordluskiirendus ay o arvutatakse jargmise valemiga:

a wot rer = 1,59 * logjo (PMR) — 1,41 kui PMR > 25

A wot ref = @ urban — 0763 * 10g1() (PMR) - 0,09 kui PMR < 25

Osaline vdimsustegur kp

Osalist voimsustegurit kp (vt punkti 4.1.3.1) kasutatakse M;- ja N;-
kategooria sodidukite kiirenduskatse ja pisikiiruskatse tulemuste
kaalutud kombinatsiooni jaoks.

Muudel juhtudel peale iiheainsa kéigu katsetamise tuleb védrtuse
Aot test asemel kasutada vaartust ayo or (vt punkti 4.1.3.1).

Ulekandearvu valimine

Katse jaoks iilekandearvude valimine sdltub kiirenduspotentsiaalist
a0t gaasi pohjavajutamisel; see pdhineb vordluskiirendusel ayo refs
mis on vajalik kiirenduse katsetamiseks gaasi vajutamisel téiesti
pohja.

Monedel soidukitel vaivad olla iilekande jaoks erinevad tarkvarapro-
grammid voi reziimid (nt sportlik, talvine, kohastuv). Kui soidukil
on erinevad reziimid arvestatava kiirenduse saavutamiseks, peab
soidukitootja tehnilisele teenistusele usutavalt tdendama, et sdidukit
on katsetatud reziimil, millel saavutatakse kiirendusele ayo ref ldhim
kiirendus.

Kasikdigukasti, automaatkdigukasti, kohastuva tilekande voi sujuvalt
muutuva iilekandearvuga kéigukastiga soidukid, mida katsetatakse
fikseeritud iilekandearvudega

Ulekandearvu on voimalik valida jargmistel tingimustel:

a) kui iks konkreetne iilekandearv vdimaldab kiirendust hélbega
+ 5 % vordluskiirendusest awo rer, mis ei tleta 2,0 m/s>, tuleb
katse teha selle iilekandearvuga;

b) kui tkski iilekandearvudest ei vdimalda ndutavat kiirendust,
tuleb vordluskiirendusest suurema kiirenduse jaoks valida
tilekandearv i ja vordluskiirendusest vidiksema kiirenduse jaoks
iilekandearv i+1. Kui kiirendus iilekandearvul i ei iileta 2,0 m/s%,
tuleb katsetamiseks kasutada mdlemat iilekandearvu. Kaalutegur
vordluskiirenduse ay,o ror Suhtes arvutatakse jargmiselt:

k = (a wot ref — @ wot (i+1))/(a- wot (i) — A wot (i+1))

¢) kui iilekandearvu i kiirendusvéirtus iiletab 2,0 m/s, tuleb kasu-
tada esimest iilekandearvu, mis annab kiirenduse alla 2,0 m/s%,
vélja arvatud juhul, kui ilekandearv i+ 1 annab kiirenduseks
vihem kui aygpa,. Sel juhul tuleb kasutada kahte kéiku, st
kiike i ja i + 1, sealhulgas kéiku i, mille puhul kiirendus iiletab
2,0 m/s’>. Muudel juhtudel teisi kiike ei kasutata. Katse ajal
saavutatud kiirendust ayo; s kasutatakse kiirenduse awor ref
asemel osalise vOimsusteguri kp arvutamiseks;
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4.1.2.1.4.2.

4.1.2.1.5.

4.1.2.1.6.

d) kui sodidukil on kiigukast, milles on ainult iiks iilekandearvu
valik, tehakse kiirenduskatse selle kiiguvalikuga. Saavutatud
kiirendust kasutatakse seejérel osalise vOimsusteguri kp arvuta-
miseks kiirenduse ao; ror asemel;

e) kui mootori nimipddrlemiskiirus iiletatakse iilekandearvuga enne,
kui soiduk iiletab joone BB', tuleb kasutada jargmist korgemat
kaiku.

Automaatkdigukasti, kohastuva iilekande voi sujuvalt muutuva
tilekandearvuga kaigukastiga sdidukid, mida katsetatakse fikseeri-
mata tilekandearvudega

Kasutatakse kdiguvalitsa asendit, mis on ette ndhtud tdieliku auto-
maatsdidu jaoks.

Kiirendusvaartus aye (s arvutatakse punktis 4.1.2.1.2.2 kirjeldatu
kohaselt.

Katse voib seejarel holmata kéigu vahetamist madalamaks ja
suuremat kiirendust. Kéigu vahetamine korgemaks ja viiksem
kiirendus ei ole lubatud. Tuleb viltida kdigu vahetamist sellisele
iilekandearvule, mida linnaliikluses ei kasutata.

Seega on lubatud paigaldada ja kasutada elektroonilisi vdi mehaa-
nilisi seadmeid, sealhulgas muuta kdiguvalitsa asendeid, et véltida
kdigu allavahetumist, mille iilekandearvu konkreetsetes katsetingi-
mustes linnaliikluses tavaliselt ei kasutata.

Saavutatud kiirendus ay s peab olema suurem kui kiirendus aypan
voi sellega vordne.

Voimaluse korral peab tootja votma tarvitusele abindud, et valtida
kiirendusvaartusi ayo; s, mis on suuremad kui 2,0 m/s°.

Saavutatud kiirendust a, st kasutatakse seejérel kiirenduse ayo; ror
asemel osalise vOoimsusteguri kp arvutamiseks (vt punkti 4.1.2.1.3).

Kiirenduskatse

Tootja méaédrab kindlaks vordluspunkti asukoha enne joont AA', kus
gaasipedaal vajutatakse tdielikult pShja. Gaasipedaal vajutatakse
pdhja (nii kiiresti kui vdimalik), kui sdiduki vOrdluspunkt jouab
kindlaksmédratud punktini. Gaasipedaali hoitakse pdhjavajutatud
asendis, kuni sdiduki tagaosa jouab jooneni BB'. Seejérel lastakse
gaasipedaal vOimalikult kiiresti lahti. Gaasipedaali pohja vajutamise
punkt tuleb mérkida katseprotokolli. Tehnilisel teenistusel peab
olema voimalik teha eelkatseid.

Kahest lahutamatust osast koosnevate liigendatud sdidukite puhul,
mida loetakse iiheks sGidukiks, ei vdeta joone BB' iiletamise aja
madramisel arvesse nimetatud poolhaagist.

Piisikiiruskatse

Piisikiiruskatse tehakse sama kdiguga/samade kéikudega, mis on ette
nahtud kiirenduskatse jaoks, ptisikiirusel 50 km/h hilbega + 1 km/h
joonte AA' ja BB' vahel. Pisikiiruskatse ajaks tuleb joonte AA' ja
BB' vahele piisikiiruse sdilitamiseks paigaldada kiirenduskontroll-
seade. Kui kidik fikseeritakse kiirenduskatse ajaks, tuleb seesama
kaik fikseerida piisikiiruskatse ajaks.

Piisikiiruskatse ei ole ndutav sdidukite puhul, mille massivoimsus
PMR < 25.
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4.1.2.2.

4.1.2.2.1.
4.1.2.2.1.1.

4.12.2.1.2.

M,-kategooria > 3 500 kg, Ms-, N,-, Ns-kategooria sdidukid

Soiduki keskjoone teekond peab kogu katse viltel jargima voimali-
kult tdpselt joont CC' alates joonele AA' ldhenemisest kuni hetkeni,
mil sdiduki tagaosa iiletab joone BB'. Katse tuleb teha haagise voi
poolhaagiseta. Kui haagist ei saa veduki kiiljest hdlpsasti lahti
haakida, ei voeta haagist joone BB' iiletamisel arvesse. Kui soiduki
koosseisu  kuuluvad sellised seadmed nagu betoonisegisti,
kompressor jms, ei voi need seadmed katse ajal tootada. Soiduki
katsemass on esitatud punkti 3.2.1 tabelis.

Ettendhtud tingimused M,-kategooria > 3 500 kg, N,-kategooria
soidukitele

Kui vordluspunkt iiletab joone BB', peab mootori p&drlemiskiirus
nBB' olema 70-74 % kiirusest S, mille juures mootor saavutab
suurima nimivdimsuse, ja sOiduki kiirus peab olema 35 km/h
+ 5 km/h. Joonte AA' ja BB' vahel peab olema tagatud stabiilne
kiirendus.

Ettendhtud tingimused M;-, Nj-kategooria sdidukitel

Kui vordluspunkt iiletab joone BB', peab mootori podrlemiskiirus
npp olema 85-89 % kiirusest S, mille juures mootor saavutab
suurima nimivdimsuse, ja soidukikiirus peab olema 35 km/h
+ 5 km/h. Joonte AA' ja BB' vahel peab olema tagatud stabiilne
kiirendus.

Ulekandearvu valimine
Késikaigukastiga soidukid

Tuleb tagada stabiilne kiirendus. Kdiguvaliku maéravad ettendhtud
tingimused. Kui kiiruse erinevus on ettendhtud hélbest suurem, tuleb
katsetada kahte kiiku, iiks sihtkiirusest korgem ja teine sihtkiirusest
madalam.

Kui enam kui iiks kdik vastab ettendhtud tingimustele, kasutatakse
kéiku, mis on ldhim kiirusele 35 km/h. Kui iikski kédik ei tdida vies
ettendhtud tingimust, katsetatakse kahte kéiku, millest iiks on
madalam kui v ja teine sellest kdrgem. Mootori sihtpoorlemis-
kiirus tuleb saavutada igasugustes tingimustes.

Tagatud peab olema stabiilne kiirendus. Kui monel kiigul ei saa
tagada stabiilset kiirendust, siis seda kdiku arvesse ei voeta.

Automaatkéigukasti, kohastuva iilekande ja sujuvalt muutuva
iilekandearvuga kdigukastiga sdidukid

Kasutatakse kiiguvalitsa asendit, mis on ette ndhtud tdieliku auto-
maatsdidu jaoks. Katse v3ib seejirel hdlmata kdigu vahetamist
madalamaks ja suuremat kiirendust. Kdigu vahetamine kdrgemaks
ja véiksem kiirendus ei ole lubatud. Tuleb viltida kédigu vahetamist
konkreetsetes katsetingimustes sellisele iilekandearvule, mida linna-
s0idul ei kasutata. Seega on lubatud paigaldada ja kasutada elekt-
roonilisi vOi mehaanilisi seadmeid, et véltida kdigu allavahetumist,
mille ilekandearvu konkreetsetes katsetingimustes linnaliikluses
tavaliselt ei kasutata.

Kui sdiduki tilekandesiisteem on projekteeritud nii, et valida saab
ainult iihte kdiku (sdidukdiku), mis piirab mootori pdorlemiskiirust
katse ajal, katsetatakse sdidukit ainult selle sihtkiirusel. Kui sGidukil
on mootori ja tlekande kombinatsioon, mis ei vasta punktis
4.1.2.2.1.1 sitestatud nduetele, katsetatakse sdidukit ainult selle siht-
kiirusel. Soiduki sihtkiirus (vgg') on katse puhul 35 km/h + 5 km/h.
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4.1.2.2.2.

4.1.3.1.

Kéiku voib seada suuremaks ja kiirenduse viiksemaks vaid pérast
seda, kui sdiduki vordluspunkt iiletab joone PP'. Tuleb teha kaks
katset, iiks 13ppkiirusega vies = vep' + 5 km/h ja teine 1oppkiirusega
Viest = V' — 5 km/h. Registreeritakse selline miiratase, mis saadakse
mootori kdige suurema poorlemiskiirusega tehtud katsel joonest AA'
jooneni BB'.

Kiirenduskatse

Kui soiduki vordluspunkt jouab jooneni AA', tuleb gaasipedaal
téiesti alla vajutada (ilma automaatse kiiguvahetuseta madalamale
tavalisel linnasdidul kasutatavast) ja hoida seda pohjas, kuni sdiduki
tagaosa iiletab joone BB', aga vordluspunkt on véhemalt 5 m joonest
BB'. Siis tuleb gaasipedaal lahti lasta.

Kahest lahutamatust osast koosnevate liigendatud sdidukite puhul,
mida loetakse iiheks soidukiks, ei vdeta joone BB' iiletamise aja
maéramisel arvesse nimetatud poolhaagist.

Tulemuste tdlgendamine

Registreerida tuleb maksimaalne A-sageduskorrektsiooniga miirard-
hutase, mis saadakse ndiduks iga kord, kui sdiduk 1dbib vahemaa
joonte AA' ja BB' vahel. Kui tdheldatakse tavapérasest miirardhust
erinevat miira haripunkti, ei vieta seda mddtmist arvesse. Mdlemal
pool sdidukit ja iga iilekandearvu kohta tehakse vihemalt neli moot-
mist koikides katsetingimustes. Mootmisi voib vasakul ja paremal
pool teha korraga vdi jargemodda. Soiduki iihe poole 15pptulemuse
arvutamiseks kasutatakse esimest nelja jérjestikust kehtivat mootmis-
tulemust 2 dB(A) piires, kehtetud tulemused jéetakse vilja (vt
punkti 3.1). Kummagi poole tulemuste keskmised védértused arvuta-
takse eraldi. Vahetulemuseks loetakse suurem saadud keskmine
vaartus (nendest kahest), mis timardatakse iihe kiimnendkohani.

Joontel AA', BB' ja PP' tehtud kiirusemddtmiste tulemused mérgi-
takse iiles ja neid kasutatakse arvutustes ithe kiimnendkohaga.

Arvutatud kiirendus ay,o s mérgitakse kahe kiimnendkoha tépsu-
sega.

M-, N;- ja M- < 3 500 kg kategooria sdidukid

Kiiruskatsel ja piisikiiruskatsel arvutatakse véirtused valemitega:

Lwot rep Lwot (i+1) +k* (Lwot(i) - Lwot (i+1))

Lcrs rep = Lcrs(i+1) +k* (Lcrs i — Lcrs (i+l))

kusjuures k= (awot ref — Qwot (i+1))/(awot G — Awot (i+1))

Uheainsa iilekandearvuga katsetamisel loetakse saadud tulemused
katsetulemusteks.

Lopptulemus arvutatakse Lyt rep ja Lers rep kombinatsiooni pdhjal.
Valem on jérgmine:

= &
Lurban - Lwot rep kP (Lwol rep Lcrs rcp)

Kaalutegur kp annab osalise voimsusteguri linnasdidu jaoks. Muudel
kui iiheainsa kdiguga katsetel arvutatakse kp valemiga:

kP =1- (aurban/ Awot ref)



02014R0540 — ET — 22.09.2017 — 001.001 — 29

4.1.3.2.

4.2.
4.2.1.

4.2.2.

4.2.3.

4.23.1.

4.2.4.

4.2.5.

4.25.1.

4252,

Kui katseks on ette ndhtud ainult iiks kiik, arvutatakse kp valemiga:

kP =1- (a—urban/ Awot test)

Juhul kKui aye ter ON véiksem kui aypan:

kp=0

M,-kategooria > 3 500 kg, M-, N,-, Nj-kategooria sdidukid

Kui katsetatakse tihte kdiku, vordub 13pptulemus vahetulemusega.
Kui katsetatakse kahte kdiku, arvutatakse vahetulemuste aritmeeti-
line keskmine.

Seisva sdiduki miirataseme mootmine
Miiratase sdidukite laheduses

Mootmistulemused kantakse 1 lisa 2. liite lisandis osutatud
katseprotokolli.

Akustilised mdotmised

Mootmistel tuleb kasutada punktis 2.1 médratletud tappismiiramod-
turit vOi samavéadrset mootesiisteemi.

Katsekoht — kohalikud tingimused, nagu on osutatud liite joonistel
2 ja 3a-3d.

Mikrofoni ldheduses ei tohi olla takistusi, mis voiksid mojutada
helividlja, ning mikrofoni ja miiraallika vahel ei tohi olla inimesi.
Mootmise vaatleja peab asuma selliselt, et ta ei mdjuta mdotmise
nditu.

Héiremiira ja tuule mdju

Mooteriistade nédidud, mis tulenevad imbritsevast miirast ja tuulest,
peavad olema vihemalt 10 dB(A) vorra moddetavast miiratasemest
viiksemad. Mikrofonile voib paigaldada sobiva tuulevarju tingi-
musel, et vietakse arvesse selle mdju mikrofoni tundlikkusele (vt
punkti 2.1).

Modtmismeetod
Modtmiste laad ja arv

A-sageduskorrektsiooniga detsibellides (dB(A)) véljendatavat maksi-
maalset miirataset tuleb mdota punktis 4.2.5.3.2.1 osutatud to6tami-
saja jooksul.

Igas modGtepunktis tuleb teha vdhemalt kolm mddtmist.

Soiduki asetus ja ettevalmistamine

Sdiduk peab asuma katseala keskosas, kdiguvalits vabakdigul ja
sidur rakendatud. Kui sdiduki konstruktsioon seda ei vdimalda,
tuleb sodiduki katsetamisel ldhtuda seisva sdiduki mootori katseta-
mise kohta kiivatest tootja ettekirjutustest. Enne modtmisi tuleb
mootor viia tootja juhistele vastavasse tavapdrasesse tookorda.

Kui sdidukil on automaatse kdivitusseadmega ventilaator(id), siis
selle slisteemi tooreziimi miirataseme modtmiste ajal ei muudeta.

Mootorikapott v3i mootoriruumi kaas, kui sdidukil on need olemas,
peavad olema kinni.
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4.2.5.3.

4.253.1.
4.253.1.1.

4.253.1.2.

4.25.3.1.3.

4253.14.

4.25.3.1.5.

4253.1.6.

4.25.3.2.
4.253.2.1.

Miira md&tmine heitgaasisiisteemi ldheduses, nagu on osutatud liite
joonisel 2 ja joonistel 3a—-3d.

Mikrofoni asendid

Mikrofon peab asuma liite joonisel 2 ja joonistel 3a—3d ndidatud
viljalasketoru vordluspunktist 0,5 m + 0,01 m kaugusel ja vootelje
suhtes toru lopus 45° + 5° nurga all. Mikrofon peab olema vord-
luspunktiga tihel korgusel, kuid mitte madalamal kui 0,2 m korgusel
maapinnast. Mikrofoni vordlustelg peab olema maapinnaga paral-
leelsel tasapinnal ja suunatud vordluspunkti poole heitgaasisiisteemi
véljalaskeaval. Kui mikrofoni saab seada kahte asendisse, tuleb
kasutada kohta, mis asub sdiduki pikikeskjoonest kiilje suunas
koige kaugemal. Kui viljalasketoru vootelg on soiduki pikikesk-
joone suhtes 90° nurga all, tuleb mikrofon asetada kohta, mis
asub mootorist kdige kaugemal.

Soidukitel, mille heitgaasisiisteemil on viljalaskeavad, mis asuvad
iiksteisest kaugemal kui 0,3 m, tehakse iiks mddtmine iga véljalas-
keava kohta. Protokolli kantakse kdige korgem tase.

Kui heitgaasisiisteemil on kaks vdi enam tiksteisest vdhem kui 0,3 m
kaugusel asuvat ja sama summutiga lhendatud véljalaskeava,
tehakse ainult iiks mddtmine; mikrofon asetatakse sdiduki piirjoon-
tele lahima véljalaskeava poole voi kui sellist vdljalaskeava ei ole,
siis maapinnast koige kdrgemal asuva viljalaskeava poole.

Vertikaalse viljalaskeavaga sodidukite (nt kommertsveokite) puhul
tuleb mikrofon paigutada véljalaskeavaga iihele korgusele. Selle
telg peab olema vertikaalne ja suunatud iiles. Mikrofon tuleb asetada
viljalasketoru vordluspunktist 0,5 m + 0,01 m kaugusele, kuid
see ei tohi heitgaasisiisteemile ldhimale sdidukikiiljele olla 1dhemal
kui 0,2 m.

Soiduki kere all asuvate véljalaskeavade puhul tuleb mikrofon
asetada vihemalt 0,2 m kaugusele sdiduki ldhimast osast kohta,
mis on viljalasketoru vordluspunktile ldhim, kuid sellele mitte
lahemal kui 0,5 m, ning maapinnast 0,2 m korgusel ja mitte
samal joonel viljalaskevooga. Punktis 4.2.5.3.1.1 ette néhtud
nurga all asetamise nduet ei pea tditma, kui see ei ole fiilisiliselt
voimalik.

Niited mikrofoni asukoha kohta olenevalt viljalasketoru asukohast
on esitatud liite joonistel 3a—3d.

Mootori to6tingimused
Mootori sihtpddrlemiskiirus

— 75 % mootori podrlemiskiirusest S sdidukitel, mille mootori

nimipd6rlemiskiirus on < 5000 min';

— 3750 min"" sdidukitel, mille mootori nimipd6rlemiskiirus on iile
5000 min' ja alla 7 500 min";

— 50 % mootori poorlemiskiirusest S sdidukitel, mille mootori
nimipd6rlemiskiirus on > 7 500 min .

Kui sdiduk ei saavuta sellist mootori poorlemiskiirust, on mootori
sihtpoorlemiskiirus selle seisva sdiduki katse puhul mootori maksi-
maalsest voimalikust poorlemiskiirusest 5 % viiksem.
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425322,

4.253.23.

4.2.6.

5.1

5.2.

Katse kaik

Mootorikiirust suurendatakse jark-jargult tithikdigukiiruselt mootori
sihtpdorlemiskiiruseni, iiletamata seejuures mootori sihtpdorlemiskii-
ruse suhtes + 3 % hilvet, ja hoitakse seda piisivana. Seejdrel
lastakse gaasipedaal kiiresti lahti ja mootori pdorlemiskiirus langeb
tagasi tiihikdigukiirusele. Mirataset tuleb modta tooperioodi viltel,
mis hdlmab mootori iihtlase poorlemiskiiruse hoidmist 1 sekundi
viltel ja kogu aeglustusperioodi. Katsetulemuseks loetakse miira-
moodturi suurim niit selle tooperioodi véltel, iimardatuna matemaa-
tiliselt iihe kiimnendkohani.

Katsete valideerimine

Mootmine loetakse kehtivaks, kui katsel saavutatud mootori poorle-
miskiirus ei erine mootori sihtpddrlemiskiirusest rohkem kui = 3 %
vihemalt 1 sekundi viltel.

Tulemused

Igas katseasendis tuleb teha vdhemalt kolm mdotmist. Registreerida
tuleb iga mdotmise maksimaalne A-sageduskorrektsiooniga miirard-
hutase. Konkreetse mootmisasendi 16pptulemuse méadramiseks kasu-
tatakse esimest kolme kehtivat jérjestikust mddtmistulemust 2 dB(A)
piires; kehtetud tulemused jéetakse vilja (vottes arvesse punktis 3.1
satestatud noudeid katsekohale). Lopptulemuseks loetakse kdikide
modtmisasendite kolme mdotmise korgeim miiratase.

Liikuvate M;-kategooria hiibriidelektrisdidukite miira, kui sisepole-
mismootor ei saa sdiduki seistes toimida (andmed esitatakse kasu-
tuses oleva sodiduki katsetamise holbustamiseks).

Hibriidelektrisdidukite kditamise ajal nduetele vastavuse katsetamise
holbustamiseks, kui sisepdlemismootor ei saa soiduki seistes
toimida, kasutatakse liikuvate mootorsdidukite puhul jargmist II
lisa punkti 4.1 kohaselt teostatud miirarShutaseme mootmistega
seotud teavet kiitatavate sdidukite nduetele vastavuse vordlusand-
metena:

a) kaik (i) voi fikseerimata iilekandearvuga katsetatavate sdidukite
puhul katsetamiseks valitud kdiguvalitsa asend;

b

=

tooliliti asend (liiliti olemasolu korral) miirardhutaseme Ly )
mddtmise ajal;

c) eelkiirenduse pikkus lp,, meetrites;

d

Na

sOiduki keskmine kiirus km/h tdisgaasiga kiirenduse alguses (i)
kédiguga katsete puhul, ning

e) miirardhutase Ly i dB(A) tdisgaasiga katsetes (i) kdiguga,
madratletud kui suurem kahest véirtusest, mis saadakse iiksikute
modtetulemuste keskmise arvutamisel igas mikrofoni asendis
eraldi.

Kaiitatavate sdidukite nouetele vastavuse vordlusandmed lisatakse
ELi tidbikinnitustunnistusse, nagu on ette ndhtud I lisa 2. liite
lisandi punktis 2.3.
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Liide

Joonised

CF

10 m

75m y 7.5m

10m

Joonis 1. Liikuvate sdidukite mootmisasendid

T i é}z\ i T = pealtvaade
A \1 i 1 . \1 S = kiilgvaade
s i i i = kaldldikega toru
2 ! 2 i 27 = alla painutatud toru

A

B

C = sirge toru
D = vertikaalne toru
1 = vordluspunkt

2 = katseraja pind

Joonis 2. Vordluspunkt



02014R0540 — ET — 22.09.2017 — 001.001 — 33

Joonis 3a Joonis 3b
,55“:‘ d1 20,5 .05 _, 05 , 203 a5
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=
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Joonis 3¢ Joonis 3d

Joonised 3a—3d.: Niited mikrofoni asukoha kohta olenevalt viljalasketoru asuko-
hast
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111 LISA

PIIRNORMID

II lisa sétete kohaselt mdodetud miiratase, mis on matemaatiliselt {imardatud
lahima tdisarvuni, ei tohi iiletada jargmisi piirnorme.

Sdidukika- J L Piirvéddrtused, véljendatuna A-korrigeeritud helirShutasemena (dB(A))
tegooria Sdidukikategooria kirjeldus [detsibellid A-skaalal]
2. etapp, mida kohaldatakse | 3. etapp, mida kohaldatakse
1. etapp, mida kohaldatakse| uutele sdidukitiiiipidele uutele soidukitiiiipidele
uutele sdidukitiitipidele alates 1. juulist 2020 ja alates 1. juulist 2024 ja
alates 1. juulist 2016 esmasele registreerimisele | esmasele registreerimisele
alates 1. juulist 2022 alates 1. juulist 2026
Reisijateveoks kasutatavad
M sdidukid
massivoimsuse
M, indeks (PMR) 72 (1) 70 (1) 68 ()
< 120 kW/1 000 kg
120 kW/1 000 kg < massi-
M, voimsuse indeks < 160 kW/ 73 71 69
1 000 kg
160 kW/1 000 kg < massi-
M, voimsuse indeks 75 73 n
massivoimsuse indeks
> 200 kW/1 000 kg
M, istmete arv < 4 75 74 72
juhiistme R-punkt
< 450 mm maapinnast
M, mass < 2500 kg 72 70 69
2 500 kg < mass
M, <3500 kg 74 72 71
3500 kg < mass
< 5000 kg
M; mootori nimivdimsus s 73 72
< 135 kW
3500 kg < mass
< 5000 kg
M, SO 75 74 72
mootorl nimivoimsus
> 135 kW
mootori nimivoimsus 5
M; < 150 kKW 76 74 73 (®)
150 kW < mootori nimi- ,
M; voimsus < 250 kW 78 77 760)
mootori nimivoimsus ,
M; > 250 kW 80 78 77 ()
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Soidukika- J S Piirvéddrtused, véljendatuna A-korrigeeritud helirShutasemena (dB(A))
tegooria Soidukikategooria kirjeldus [detsibellid A-skaalal]
2. etapp, mida kohaldatakse | 3. etapp, mida kohaldatakse
1. etapp, mida kohaldatakse| uutele sdidukitiiiipidele uutele sdidukitiitipidele
uutele sdidukitiitipidele alates 1. juulist 2020 ja alates 1. juulist 2024 ja
alates 1. juulist 2016 esmasele registreerimisele | esmasele registreerimisele
alates 1. juulist 2022 alates 1. juulist 2026
N Kaubaveoks kasutatavad
soidukid
N, mass < 2500 kg 72 71 69
N 2 500 kg < mass 74 7 7
1 <3500 kg
mootori nimivéimsus
N, < 135 kKW 77 75 (®) 74 ()
mootori nimivéimsus
N, > 135 kW 78 76 (?) 75 ()
mootori nimivéimsus )
N; < 150 kW 79 77 76 (3)
150 kW < mootori nimi- 5
Ns vaimsus < 250 kW 81 7 770)
mootori nimivoimsus ,
N3 > 250 kW 82 81 79 (®)

Piirnorme suurendatakse 1 dB vérra (N3- ja M3-kategooria puhul 2 dB(A) vérra) sdidukite puhul, mis vastavad direktiivi 2007/46/EU II
lisa A osa punktis 4 esitatud maastikusdidukite asjakohasele méératlusele.
M1-kategooria sdidukite puhul kehtivad maastikusdidukitele ette ndhtud suuremad piirnormid vaid juhul, kui suurim tehniliselt lubatud
tdismass on > 2 tonni.
Piirnorme suurendatakse 2 dB vdrra ratastooliga juurdepéddsetavate sdidukite ja soomussdidukite puhul, mis on maédratletud direktiivi
2007/46/EU 11 lisas.
(") N1 sdidukitest saadud M1 sdidukid:
M1 sodidukid, mille R-punkt on > 850 mm maast ja lubatud tdismass iile 2 500 kg, peavad tditma N1 piirvéddrtusi (2 500 kg < mass
< 3500 kg).
(®) + 2 aastat uue sdidukitiiibi puhul ja + 1 aasta uute sdidukite registreerimise puhul.
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1V LISA

HELI NEELAVAID KIUDMATERJALE SISALDAVAD SUMMUTISUS-

1.1.

1.2.
1.2.1.

1.2.2.

TEEMID
ULDINE

Heli neelavaid kiudmaterjale voib summutisiisteemides vdi nende osades
kasutada, kui on tdidetud iiks jargmistest tingimustest:

a) heitgaas ei puutu kiudmaterjalidega kokku voi

b) summutisiisteem vdi selle osade konstruktsioonitiilip on sama, mis
siisteemidel voi osadel, mille puhul on mone teise sdidukitiiiibiga
seoses kiesoleva médruse nduetele vastava ELi tiiiibikinnitusmenetluse
kaigus toendatud, et see on vastupidav.

Kui kumbki esimese 1digu punktides a ja b sitestatud tingimus ei ole
taidetud, viiakse ldbi kogu summutisiisteemi voi selle osade tavakondit-
sioneerimine, kasutades iihte kolmest punktides 1.1, 1.2 vdi 1.3 kirjel-
datud seadeldisest ja protseduurist.

Esimese 16igu punkti b kohaldamisel loetakse, et summutisiisteemid voi
nende osad kuuluvad samasse konstruktsioonitiiiipi siis, kui kdik nende
alljargnevad omadused on samad:

a) heitgaaside vool 1dbi absorbeeriva kiudmaterjali sellise materjaliga
kokkupuutumise ajal;

b) kiudude liik;

c) sideaine omadused (vajaduse korral);

d) kiu keskmised mootmed,

¢) puistematerjali minimaalne puistetihedus, kg/m?;

f) maksimaalne kokkupuutepind gaasivoolu ja absorbeeriva materjali
vahel.

Pidev kasutamine maanteel 10 000 km véltel

50 % £ 20 % sellest 1dbisdidust moodustab linnasdit ja teise poole suurel
kiirusel ldbitavad pikad vahemaad; pideva kasutamise maanteel voib
asendada vastava katserajaprogrammiga.

Kahe kiiruse reziime vaheldatakse vdhemalt kaks korda.

Téismahus katsetamisprogramm peab sisaldama minimaalselt kiimmet
vihemalt kolmetunnist pausi, vdimaldamaks hinnata jahtumise ja vdima-
liku kondenseerumise moju.

Katsestendil konditsioneerimine

Summutisiisteem vdi selle osad paigaldatakse standardosi kasutades ja
soidukitootja juhiseid jéargides I lisa punktis 1.3 osutatud sodidukile voi I
lisa punktis 1.4 osutatud mootori kiilge. I lisa punktis 1.3 osutatud
soiduki korral paigaldatakse rulldiinamomeetrile sdiduk. I lisa punktis
1.4 osutatud mootori korral paigutatakse diinamomeetrile mootor.

Katse tehakse kuuest kuuetunnisest ajavahemikust koosneva seeriana,
kusjuures igale ajavahemikule jargneb vidhemalt 12-tunnine paus, vdimal-
damaks hinnata jahtumise ja vdimaliku kondenseerumise moju.
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1.2.3.

1.2.4.

1.3.
1.3.1.

Iga kuuetunnise ajavahemiku viltel to6tab mootor jérjestikku jargmistes
tingimustes:

a) viieminutiline etapp tiihikdigukiirusel;

b) iihetunnine etapp veerandkoormusel pdoorlemiskiiruse (S) juures, mis
on kolm neljandikku maksimumvdimsusele vastavast poorlemiskiiru-
sest;

¢) thetunnine etapp poolkoormusel podrlemiskiiruse (S) juures, mis on
kolm neljandikku maksimumvodimsusele vastavast poorlemiskiirusest;

d) kiimneminutiline etapp tdiskoormusel poorlemiskiirusel (S), mis on
kolm neljandikku maksimumvdimsusele vastavast poorlemiskiirusest;

e) viieteistkiimneminutiline etapp poolkoormusel maksimumvoimsusele
vastaval poorlemiskiirusel (S);

f) kolmekiimneminutiline etapp veerandkoormusel maksimumvoimsusele
vastaval podrlemiskiirusel (S).

Kuue etapi kogukestus: kolm tundi.

Iga ajavahemik peab hdlmama kahte jérjestikust tsiiklit, mil mootor td5tab
punktides a—f nimetatud tingimustes.

Katse viltel ei tohi summutisiisteemi voi selle osi jahutada sunddhu-
vooluga, mis simuleerib tavapérast soiduki timber tekkivat Shuvoolu.
Tootja taotlusel véib summutisiisteemi voi selle osi siiski jahutada, et
mitte lletada maksimumkiirusel liikuva sdiduki summuti sisselaskeava
juures mdddetud temperatuuri.

Konditsioneerimine pulsatsiooniga

Summutisiisteem vOi selle osad tuleb paigaldada I lisa punktis 1.3
osutatud soidukile voi I lisa punktis 1.4 osutatud mootori kiilge. Esimesel
juhul tuleb sdiduk paigutada rulldiinamomeetrile.

Teisel juhul tuleb mootor paigaldada diinamomeetrile. Katseseade, mille
tiksikasjalik skeem on esitatud kéesoleva lisa liite joonisel 1, paigalda-
takse summutisiisteemi véljalaskeavale. Kasutada voib ka muid seadmeid,
millega saadakse vordviérsed tulemused.

Katseseade tuleb reguleerida nii, et kiirventiil kordamdoda katkestab ja
taastab heitgaasivoolu 2 500 tsiikli valtel.

Ventiil peab avanema, kui sisselaskeddrikust voolusuunas véhemalt
100 mm kaugusel moddetud heitgaasi vasturdhk saavutab véaértuse vahe-
mikus 0,35-0,40 kPa. Ventiil peab sulguma, kui rdhk ei erine avatud
ventiili korral saavutatavast stabiilsest vadrtusest rohkem kui 10 %.

Viitlilliti todintervall seatakse selliselt, et punktis 1.3.3 sétestatud heitgaasi
voolamise nduded oleksid tdidetud.

Mootori podrlemiskiirus peab olema 75 % poodrlemiskiirusest (S), mille
puhul mootor saavutab maksimumvdimsuse.

Diinamomeetriga registreeritav voimsus peab olema 50 % tiielikult
avatud seguklapi puhul saavutatavast vdimsusest, mdddetuna pdodrlemis-
kiirusel, mis vordub 75 %ga mootori poorlemiskiirusest (S).

Katse ajal peavad koik tiihjendusavad olema suletud.
Kogu katse ei tohi kesta kauem kui 48 tundi.

Vajaduse korral tuleb iga tunni jérel niha ette iiks jahtumisperiood.
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Liide

Joonis 1

Pulsatsiooni teel konditsioneerimise katseseade

1. Sisselasketoru darik voi katsetatava summutisiisteemi tagaosa kiilge tihen-
datav muhv

2. Kasitsi juhitav reguleerimisklapp

3. Maksimaalselt 40 1 mahuga pidurivedeliku anum, mille tditmise aeg on
vihemalt tiks sekund

4. Rohuliiliti toopiirkonnaga 0,05-2,5 baari

5. Viitliliti

6. Impulsiloendur

7. Kiirventiil, nagu 60 mm 14bimddduga mootorpiduriklapp, mida juhib 120 N
joudu tekitav neljabaarise rShuga pneumosilinder. Reaktsiooniaeg ei vdi
avamisel ega sulgemisel iiletada 0,5 sekundit.

8. Heitgaaside viljutamine

9. Voolik

10. Rohumodtur



02014R0540 — ET — 22.09.2017 — 001.001 — 39

V LISA

SURUOHUMURA

MOOTMISMEETOD

Mootmised korraldatakse seisva sdidukiga, kasutades liite joonisel 1 esitatud
mikrofoniasendeid 2 ja 6. Mootmiste kdigus registreeritakse kdrgeimad
A-sageduskorrektsiooniga miiratasemed rohuregulaatori Shutamise ajal ning
s0idu- ja seisupiduri kasutamisele jargneva ventileerimise ajal.

Miira modGtmisel todtab mootor rohuregulaatori Shutamise ajal tithikdigu
poorlemiskiirusel. Ventileerimismiira registreeritakse sdidu- ja seisupiduri
kasutamise ajal; enne iga mootmist tuleb Shukompressorseadmes tekitada
suurim lubatud to6rdhk ja seejarel mootor valja liilitada.

TULEMUSTE HINDAMINE

Igas mikrofoni asendis tehakse kaks modtmist. Mdodteriistade ebatdpsuse
kompenseerimiseks viahendatakse mddturi néitu 1 dB(A) vorra ning moStmis-
tulemusena ldheb arvesse konealune vahendatud vaértus. Tulemused loetakse
kehtivaks, kui modtmistevaheline erinevus mikrofoni sama asendi puhul ei
iileta 2 dB(A). Katsetulemuseks loetakse suurim mdodetud vaartus. Kui see
védrtus lletab miirataseme piirnormi 1 dB(A) vorra, tehakse mikrofoni
vastavas asendis veel kaks mootmist. Sel juhul peavad mikrofoni kdnealuse
asendi puhul saadud neljast modtmistulemusest kolm vastama miirataseme
piirnormile.

PIIRNORM

Miiratase ei tohi iiletada piirnormi 72 dB(A).
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Liide

Joonis 1. Mikrofoni asendid suruGhumiira modtmisel

b &

f¢—— 70m ——-bi

microphone g 2 microphone

Mootmine tehakse seisva sdidukiga joonise 1 kohaselt, kasutades mikrofoni
puhul kahte asendit sdiduki piirjoontest 7 m kaugusel ja maapinnast 1,2 m
korgusel.
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VI LISA

TOODANGU NOUETELE VASTAVUSE KONTROLLIMINE SOIDU-

2.1.

2.2.

2.3.

KITE PUHUL

ULDINE

Kéesoleva lisa nduded on kooskdlas I lisa punkti 5 alusel toodangu ndue-
tele vastavuse kontrollimiseks tehtava katsega.

KATSE TEGEMISE KORD

Katsekoht ja mdooteriistad peavad olema sellised, nagu on kirjeldatud II
lisas.

Katsetatava(te) soiduki(te)ga tuleb teha II lisa punktis 4.1 kirjeldatud
litkkuva sdiduki miira mddtmise katse.

Surudhumiira

Soidukite puhul, mille suurim tehniliselt lubatud tdismass on suurem kui
2 800 kg ja mis on varustatud surudhusiisteemiga, korraldatakse lisakatse
surudhumiira modtmiseks V lisa punkti 1 kohaselt.

Miirataset kasitlevad lisasitted

Saidukitootja peab kontrollima vastavust miirataset késitlevatele lisasétetele
asjakohase hindamise voi VII lisas kirjeldatud katse teel.

NAIDISE VALIMINE JA TULEMUSTE HINDAMINE

Kéesoleva lisa punktis 2 nimetatud katseteks tuleb valida iiks soiduk. Kui
katsetatud sdiduki miiratase ei iileta III lisas ning vajadusel V lisa punktis 3
ettendhtud piirvaértusi rohkem kui 1 dB(A) vorra, kisitletakse sdidukitiitipi
kédesoleva médiruse nduetele vastavana.

Kui iiks katsetulemustest ei vasta direktiivi 2007/46/EU X lisas sitestatud
toodangu vastavuse nduetele, tuleb katsetada veel kahte sama tiilipi sdidukit
kéesoleva lisa punkti 2 kohaselt.

Kui teise ja kolmanda sdidukiga tehtud katsete tulemused vastavad direk-
tiivi 2007/46/EU X lisas sitestatud toodangu vastavuse nduetele, loetakse
soiduk vastavaks toodangu vastavust kisitlevatele sitetele.

Kui iiks teise vOi kolmanda sdidukiga tehtud katse tulemus ei vasta direk-
tiivi 2007/46/EU X lisas sitestatud toodangu vastavuse nduetele, loetakse
soidukitiiiip kdesoleva mdidruse nduetele mittevastavaks ning tootjal tuleb
vastavuse taastamiseks votta vajalikud meetmed.
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VII LISA

MURATASET KASITLEVATELE LISASATETELE VASTAVUSE

2.2.

2.3.

2.4.

HINDAMISE MOOTMISMEETOD

ULDINE

Kéesolevas lisas kirjeldatakse mddtmismeetodit, millega hinnatakse
soiduki vastavust artiklis 7 esitatud miirataset kisitlevatele lisasitetele.

ELi tiiibikinnituse taotlemisel ei ole tegelike katsete tegemine kohus-
tuslik. Tootja peab allkirjastama vastavuskinnituse, mille ndidis on toodud
liites. Tuiibikinnitusasutus voib nduda lisateavet vastavuskinnituse kohta
ja teha alljargnevalt kirjeldatud katsed.

Kéesolevas lisas esitatud menetlus eeldab II lisale vastava katse tegemist.
I lisas kirjeldatud katse tuleb teha samal katserajal samasugustel tingi-
mustel, mis on ndutavad kéesolevas lisas ettendhtud katsete puhul.

MOOTMISMEETOD
Mooteriistad ja mdtmistingimused
Kui ei ole sitestatud teisiti, on modteriistad, mdotmistingimused ja

soiduki seisukord samavédrsed II lisa punktides 2 ja 3 sitestatutega.

Kui sdidukil on erinevad reziimid, mis mdjutavad mira, peavad kdik
reziimid vastama kédesolevas lisas sidtestatud nduetele. Kui tootja on
teinud katsed, et tdendada tiiibikinnitusasutuse jaoks vastavust nendele
nduetele, tuleb katsetel kasutatud reziimid nimetada katseprotokollis.

Katsemeetod

Kui ei ole sétestatud teisiti, tuleb lahtuda II lisa punktides 4.1-4.1.2.1.2.2
sédtestatud tingimustest ja korrast. Kéesoleva lisa alusel tehtavate katsete
puhul tuleb mddta ja hinnata iihekordseid katsesdite.

Mooteulatus

Tootingimused on jargmised:

Soiduki kiirus Vaa asep: Vaa = 20 km/h
Soiduki kiirendus ayo; asep: awor < 5,0 m/s?
Mootori pddrlemiskiirus ngg_asep; ngg < 2,0 * PMR 0222 s, voOi

ngg < 0,9 * s, olenevalt sellest, kumb on vaiksem

Soiduki kiirus VBB ASEP:

kui ngg asgp Saavutatakse iihe vgg < 70 km/h

kéiguga:

koikidel muudel juhtudel: vge < 80 km/h

kaigud K < ilekandearv i, mis on

maédratud II lisas

Kui sdiduk ei saavuta madalaima sobiva kdiguga mootori suurimat poor-
lemiskiirust alla 70 km/h, on sdiduki kiiruspiirang 80 km/h.

Ulekandearvud

Miirataset kasitlevate lisasdtete ndudeid kohaldatakse iga tilekandearvu K
suhtes, millega saadakse kdesoleva lisa punktis 2.3 sétestatud mdoteula-
tuse piires katsetulemused.
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2.5.

2.6.

Automaatkdigukasti, kohastuva iilekande ja sujuvalt muutuva ilekan-
dearvuga soidukite puhul, mida katsetatakse fikseerimata iilekandearvu-
dega, voib katse holmata kdigu vahetamist madalamale ja suuremat
kiirendust. Kdigu vahetamine kdrgemaks ja viiksem kiirendus ei ole
lubatud. Viltida tuleb kdiguvahetust, mille tulemuseks on piirtingimustele
mittevastav tingimus. Sellisel juhul on lubatud paigaldada ja kasutada
elektroonilisi v3i mehaanilisi seadmeid, sealhulgas muuta kiiguvalitsa
asendeid. Selleks, et ASEPi katse oleks usaldusvéérne ja (tiitibikinnitusa-
sutuse jaoks) korratav, katsetatakse sdidukeid toodangu kdigukasti kali-
breeringut kasutades.

Ettendhtud tingimused

Miira tuleb mddta iga sobiva iilekandearvuga neljas katsepunktis, nagu
kirjeldatud allpool.

Esimese katsepunkti P; méaaramiseks kasutatakse algkiirust vas 20 km/h.
Kui stabiilse kiirenduse tingimust ei ole vdimalik saavutada, tuleb kiirust
suurendada astmeliselt 5 km/h kaupa, kuni saavutatakse stabiilne
kiirendus.

Neljas katsepunkt P, médratakse sdiduki suurima kiirusega joonel BB',
tilekandearv peab vastama punktis 2.3 sdtestatud piirtingimustele.

Ulejisanud kaks katsepunkti arvutatakse jirgmise valemiga:

Katsepunkt P;: vgg j = vgg_ 1 + (G — 1)/3) * (Vgg_4 — vp_1) kui j =2 ja 3

kus:
vgg_1 = sdiduki kiirus joonel BB' katsepunktis P,
ves 4 = soOiduki kiirus joonel BB' katsepunktis Py4

vpg j lubatud hilve: £3 km/h

Koikide katsepunktide puhul peavad olema tdidetud punktis 2.3 sdtestatud
piirtingimused.

Soiduki katsetamine

Soiduki keskjoone teekond peab kogu katse viltel jargima voimalikult
tapselt joont CC' alates joonele AA' ldhenemisest kuni hetkeni, mil
soiduki tagaosa iiletab joone BB'.

Joonel AA' tuleb gaasipedaal pdhja vajutada. Stabiilsema kiirenduse
saavutamiseks voi joonte AA' ja BB' vahel kéigu allavahetamise véltimi-
seks vOib enne joont AA' kasutada eelkiirendust. Gaasipedaali hoitakse
pohjavajutatud asendis seni, kuni sdiduki tagaosa jouab jooneni BB'.

Iga eraldi katsesdidu puhul médratakse ja registreeritakse jargmised
niitajad.

Iga kord, kui sdiduk 1dbib vahemaa joonte AA' ja BB' vahel, kummalgi
pool sodidukit moddetud suurim A-sageduskorrektsiooniga miirardhutase,
timardatud iihe kiimnendkohani (Lyj). Kui tdheldatakse tavapérasest
miirarGhust erinevat miira tipptaset, ei voeta seda mddtmist arvesse.
Mootmisi voib vasakul ja paremal pool teha korraga voi eraldi.

Joontel AA' ja BB' tehtud kiirusemddtmiste tulemused mérgitakse liles
iihe kiimnendkohaga. (Vaa kj; VBB.kj)-

Vajaduse korral registreeritakse mootori podrlemiskiiruse ndidud joontel
AA' ja BB' tdisarvuna (naa kj; DBBkj)-

Kiirendus arvutatakse II lisa punktis 4.1.2.1.2 esitatud valemi jargi kahe
kiimnendkohaga ja mirgitakse iiles (awoestkj)-
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3.2.

3.2.1.

3.2.2.

3.3.

3.4.

TULEMUSTE ANALUUS

Iga iilekandearvu ankurpunkti kindlaksmédramine

Kaigul i ja madalamatel kiikudel tehtavate mddtmiste korral hélmab
ankurpunkt kdrgeimat miirataset L., mootori registreeritud poorlemis-
kiirust nye ja soiduki kiirust vy joonel BB' 11 lisas kirjeldatud kiiren-
duskatse iilekandearvu i puhul.

Lanchor,i = Lwoti,l[ lisa
nanchor,i = 1'lBB,woti,II lisa
Vanchor,i = VBB,woti,II lisa

Kiéigul i+1 tehtavate modtmiste korral holmab ankurpunkt korgeimat
miirataset Ly, mootori registreeritud poorlemiskiirust nyeir  ja
soiduki kiirust vye+; joonel BB' II lisas kirjeldatud kiirenduskatse
ilekandearvu i+1 puhul.

Lanchor,i+1 = LwotHl,II lisa
nanchor,i+1 = nBB,WO[i+1,II lisa
Vanchor,i+1 = VBB,woti+1,1I lisa

Regressioonijoone tous iga kdigu puhul

Moddetud miira hinnatakse mootori pdorlemiskiiruse funktsioonina
punkti 3.2.1 kohaselt.

Regressioonijoone tousu arvutamine iga kdigu puhul

Lineaarse regressioonijoone arvutamisel kasutatakse ankurpunkti ja nelja
omavahel seotud lisamddtmist.

Slopey = s (viljendatuna dB/1 000 min™")
> (i —n)’
=1
> 1
kus ja L = _sz jan= EEZn,
J=1 J=1

nj = mootori pddrlemiskiirus mdddetuna joonel BB"

Regressioonijoone tous iga kdigu puhul

Edasises arvutuses on konkreetse kdigu puhul tdusuks (Slopey) punkti
3.2.1 kohase arvutuse tulemus, mis on iimardatud iihe kiimnendkohani,
kuid ei ole suurem kui 5 dB/1 000 min™.

Miirataseme lineaarse eeldatava suurenemise arvutamine iga modtmise
puhul

Mootepunkti j ja kiigu k jaoks arvutatakse miiratase Lasgpyj, ldhtudes
mootori poorlemiskiirustest, mis moddeti igas moddtepunktis, ning kasu-

tades iga ilekandearvu konkreetse ankurpunkti puhul punktis 3.2
madratud tousu.

NBB k;j < Nanchork Puhul:

Lasep kj = Lanchor k + (Slopex — Y) * (ngg _kj — Nanchor.x)/1 000
NBB kj > Nanchork Puhul:

Lasep kj = Lanchor k + (Slopex +Y) * (g kj — Nanchor,k)/1 000
kus Y =1

Naidised

Tiitibikinnitusasutuse ndudmisel tuleb teha kaks lisasditu vastavalt punktis
2.3 sitestatud piirtingimustele.
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5.1

5.2.

5.3.

TULEMUSTE TOLGENDAMINE

Iga miiramd4tmist tuleb hinnata.

Uheski konkreetses punktis mdddetud miiratase ei voi iiletada alljirgne-
vaid piirnorme:

Lij < Lasep kj T X
kus:

x = 3 dB(A) mittefikseeritava automaatkdigukastiga ja mittefikseeritava
sujuvalt muutuva tilekandearvuga kéigukastiga soidukite puhul

x = 2 dB(A) + piirnorm — L., II lisast kdikide teiste sdidukite puhul

Kui mingis punktis iiletab mdddetud miiratase piirnormi, tuleb samas
punktis teha kaks lisamddtmist, et kontrollida mddteméddramatust. Soiduk
vastab endiselt miirataset Kkisitlevatele lisasitetele, kui kolme arvesse
mineva mddtmise keskmine védrtus selles punktis vastab sellele ndudele.

ETALONMURA HINDAMINE

Etalonmiira hinnatakse iithes punktis tihel fikseeritud kiigul, simuleerides
kiirendust nii, et algkiirus v,, on 50 km/h ja eeldatav 15ppkiirus vy, on
61 km/h. Miira nouetele vastavuse hindamiseks vOib teha arvutuse,
lahtudes punkti 3.2.2 alusel saadud tulemustest ja allpool esitatud tehni-
listest kirjeldustest, v3i teha otsese mddtmise, kasutades allpool nimetatud
kéiku.

Kiik K miératakse jargmiselt:

K = 3 koikide kisikdigukastiga ja kuni viiekdigulise automaatkdigukas-
tiga sdidukite puhul;
K = 4 kuuekdigulise ja suurema kéikude arvuga automaatkdigukastiga

sdidukite puhul

Kui fikseeritud kiiku ei saa kasutada, nt mittefikseeritava automaatkéigu-
kastiga ja mittefikseeritava sujuvalt muutuva iilekandearvuga kéigukastiga
soidukite puhul, méaratakse edasiseks arvutuseks diilekandearv II lisa
kohase kiirenduskatse tulemusest, kasutades mootori registreeritud poor-
lemiskiirust ja sdidukikiirust joonel BB'.

Mootori vordluspddrlemiskiiruse n..r x médramine

Mootori vdrdluspdorlemiskiiruse n.r x médramisel voetakse aluseks
kaigu K iilekandearv vordluskiirusel v = 61 km/h.

L,.r arvutamine

Lref = LanchorﬁK + SIOPeK * (nret;K - nanchoril()/1 000
L,.r peab olema viiksem kui 76 dB(A) vai sellega vordne.

Soidukite puhul, millel on enam kui nelja edasikdiguga kisikdigukast ja
mille mootori suurim kasulik vdimsus on suurem kui 140 kW ning mille
suurima kasuliku voimsuse/maksimummassi suhe on suurem kui 75 kW/t,
peab L. olema viiksem kui 79 dB(A) voi sellega vordne.

Soidukite puhul, millel on enam kui nelja edasikdiguga automaatkdigu-
kast ja mille mootori suurim kasulik vdimsus on suurem kui 140 kW ning
mille suurima kasuliku vdimsuse/maksimummassi suhe on suurem kui
75 kW/t, peab L. olema viiksem kui 78 dB(A) voi sellega vordne.
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6.2.

MURATASET KASITLEVATELE LISASATETELE VASTAVUSE
HINDAMINE L p.-POHIMOTTE ALUSEL

Uldine

Tootja vaib selle hindamisviisi valida kdesoleva lisa punktis 3 kirjeldatud
menetluse asemel ja see on kohaldatav koikide sdidukitehnoloogiate
puhul. Tootja vastutab dige katsetamisviisi kindlakstegemise eest. Kui
ei ole sitestatud teisiti, tuleb katsed ja arvutused teha vastavalt II lisale.

Lurban Asgp arvutamine

Kédesoleva lisa kohaselt mdddetud iga L. asgp alusel arvutatakse
Lurban Asep jargmiselt.

a) Arvutada ayo st asgp vastavalt II lisa punktis 4.1.2.1.2.1 voi punktis
4.1.2.1.2.2 sitestatule (olenevalt sellest, kumb neist on asjakohane).

b) Maérata kindlaks sdiduki kiirus (Vgp asgp) joonel BB' katse Lo asep
kaigus.

c) Arvutada kp asgp jirgmiselt:

kp asep = 1 — (Qurban/@wot test ASEP)

Katsetulemusi, kus a,o; st asgp On vdiksem Kui a,g,,, €1 arvestata.
d) Arvutada Lipan measured ASEP jArgmiselt:

Lurban measured ASEP —

Lwot asepr — kp asep * (Lwot aser — Lers)

Edasiseks arvutamiseks kasutada II lisa alusel saadud tulemust Lpan
ilma imardamiseta, iihe kiimnendkohaga (xx,x).

C) Arvutada Lurban normalized Jﬁrgmlseh:
Lurban normalized — Lurban measured ASEP Lurban
f) Arvutada L,pan asgp jirgmiselt:

Lurban Asep =
Lurban normalized — (Oal5 * (VBB ASEP — 50))

g) Vastavus miirataseme piirnormidele:

Lurban asep peab olema viiksem kui 3,0 dB vdi sellega vordne.
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Liide

Niidiskinnitus miirataset Kisitlevatele lisaséitetele vastavuse kohta

(Suurim formaat: A4 (210 x 297 mm))

(Tootja nimi) kinnitab, et seda tiitipi sdidukid (sdidukite miiratasemele vastav
tillip médruse (EL) nr 540/2014 kohaselt) vastavad médruse (EL) nr 540/2014
artikli 7 nouetele.

(Tootja nimi) annab selle kinnituse heas usus, olles teinud sGidukite miirataseme
asjakohase hindamise.

Kuupiev:
Volitatud esindaja nimi:

Volitatud esindaja allkiri:
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VI LISA

SOIDUKI HELTHOIATUSSUSTEEMI KASITLEVAD MEETMED

I JAOTIS

Kiesolevas lisas sitestatakse hiibriidelektri- ja elektrisdidukite helihoiatussiis-
teemi késitlevad meetmed.

I.1.  Olenemata punktidest 2a ja 2b kohaldatakse II jaotise sdtteid sdiduki
helihoiatussiisteemi suhtes, mis on paigaldatud:

a) mis tahes tiilipi sdidukisse, mis on saanud tiiiibikinnituse enne 1. juulit
2019;

b) mis tahes uude sdidukisse, mille aluseks on punktis a osutatud sdidu-
kitiitip, enne 1. juulit 2021.

1.2.  1II jaotise sitteid kohaldatakse sdiduki helihoiatussiisteemi suhtes, mis on
paigaldatud:

a) mis tahes tiilipi sdidukisse, mis on saanud tiilibikinnituse enne 1. juulit
2019, kui tootja seda soovib;

b) mis tahes uude soidukisse, mille aluseks on punktis a osutatud sdidu-
kitiiiip;

¢) mis tahes tiiiipi sdidukisse, mis on saanud tiilibikinnituse 1. juulil 2019
voi hiljem;

d) mis tahes uude sdidukisse, mille aluseks on punktis ¢ osutatud sdidu-
kitiitip;

e) mis tahes uude sGidukisse 1. juulil 2021 vai hiljem.

II JAOTIS

II.1. Siisteemi toimimine

Kui soidukile on paigaldatud helihoiatussiisteem, peab see vastama punk-
tide I1.2 ja II.3 nduetele.

I1.2. Tootingimused

a) Heli tekitamise meetod

Soiduki helihoiatussiisteem peab automaatselt tekitama heli sdiduki
minimaalses kiirusvahemikus alates sditma hakkamisest kuni kiiruseni
umbes 20 km/h ning tagurdamise ajal. Kui sdidukil on sisepdlemis-
mootor, mis t66tab eespool nimetatud kiirusevahemikus, siis ei tekita
helihoiatussiisteem heli.

Kui soidukil on olemas tagurdamise eest hoiatav helihoiatusseade, siis
ei pea soiduki helihoiatussiisteem tagurdamisel heli tekitama.

b) Liliti

Soiduki helihoiatussiisteem varustatakse soiduki juhi jaoks kergesti
ligipddsetava liilitiga, mis voimaldab slisteemi sisse- ja valjaliilitamist.
Soiduki taaskdivitamisel valib soiduki helihoiatussiisteem vaikimisi
sisseliilitatud asendi.

¢) Heli ndrgenemine

Soiduki helihoiatussiisteemi helitugevust voib sdiduki kasutamise ajal
véhendada.

I1.3.  Heli tiiiip ja helitugevus

a) Soiduki helihoiatussiisteemi tekitatav heli peab olema pidev heli, mis
teavitab jalakdijaid ja teisi liiklejaid kasutatavast sdidukist. Heli peaks
soiduki litkumisest selgesti miarku andma ja sarnanema miiraga, mida
tekitab samasse kategooriasse kuuluv sisepdlemismootoriga sdiduk.
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b) Sdiduki helihoiatussiisteemi tekitatav heli peab andma arusaadavalt
mirku sdiduki kditumisest, nt helitugevuse voi muude omaduste auto-
maatse muutumisega vastavalt sdiduki kiirusele.

c) Soiduki helihoiatussiisteemi tekitatav heli ei tohi iiletada ligikaudset
miirataset, mida samade tingimuste korral tekitab M;-kategooriasse
kuuluv sarnane sisepdlemismootoriga sdiduk.

1II JAOTIS

III.1. Siisteemi toimimine

Soiduki helihoiatussiisteem peab vastama punktide II1.2-I11.6 nduetele.

11.2. Toodtingimused

a) Heli tekitamise meetod

Soiduki helihoiatussiisteem peab automaatselt tekitama heli sdiduki
minimaalses kiirusvahemikus alates sditma hakkamisest kuni kiiruseni
umbes 20 km/h ning tagurdamise ajal. Kui sdidukil on sisepdlemis-
mootor, mis to6tab eespool nimetatud kiirusevahemikus, siis ei tekita
soiduki helihoiatussiisteem heli.

Soidukid, mille dldine miiratase vastab UNECE eeskirja nr 138 (1)
punkti 6.2.8 nduetele lubatud hdlbega + 3 dB(A), ei pea olema varus-
tatud soiduki helihoiatussiisteemiga. UNECE eeskirja nr 138 punktis
6.2.8 esitatud ndudeid 1/3 oktaavriba kohta ja UNECE eeskirja nr 138
punktis 6.2.3 esitatud ndudeid sageduse muutuse kohta vastavalt nime-
tatud eeskirja punkti 2.4 definitsioonile (,,Sageduse muutus®) kdne-
aluste soidukite suhtes ei kohaldata.

Kui soidukil on olemas tagurdamise eest hoiatav helihoiatusseade, siis
ei pea sdiduki helihoiatussiisteem tagurdamisel heli tekitama, tingi-
musel et tagurdamisel tekitatav heli vastab UNECE eeskirja nr 138
punkti 6.2 teises 10igus ja punktis 6.2.2 esitatud nduetele.

Tiitibikinnituse saamiseks esitatud soidukitiitibi  tekitatavat miira
moddetakse vastavalt UNECE eeskirja nr 138 3. lisas ning punktides
6.2.1.3 ja 6.2.2.2 sitestatud meetoditele.

b) Liiliti

Soiduki helihoiatussiisteem vGib olla varustatud mehhanismiga, mis
voimaldab juhil siisteemi t60 katkestada (,,pausifuntsioon) ning on
soiduki juhile sisse- ja véljaliilitamiseks kergesti ligipadsetav. Pausi-
funktsiooni olemasolul peab sdiduki helihoiatussiisteem sdiduki taas-
kéivitamisel vaikimisi sisse liilituma.

Peale selle peab pausifunktsioon vastama UNECE eeskirja nr 138
punkti 6.2.6 nduetele.

¢) Heli ndrgenemine

Soiduki helihoiatussiisteemi helitugevust voib soiduki liikumise ajal
vihendada. Sel juhul peab soiduki helihoiatussiisteemi helitase vastama
UNECE eeskirja nr 138 punkti 6.2.8 nduetele.

(") ELT L 9, 13.1.2017, 1k 33.
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II1.3.

1L.4.

IIL.5.

1L6.

Heli tiiiip ja tugevus

a) Soiduki helihoiatussiisteemi tekitatav heli peab olema pidev heli, mis
teavitab jalakdijaid ja teisi liiklejaid liikuvast sdidukist. Heli peab
andma arusaadavalt mérku sGiduki kditumisest, nt helitugevuse voi
muude omaduste automaatse muutumisega vastavalt soiduki kiirusele.
Heli peab sarnanema miiraga, mida tekitab samasse kategooriasse
kuuluv sisepdlemismootoriga sdiduk.

Kohaldatakse jargmisi reegleid:
i) kui heli tekitatakse sdiduki liikumise ajal, peab sdiduki helihoiatus-
stisteemi heli vastama UNECE eeskirja nr 138 punktide 6.2.1.1,

6.2.1.2, 6.2.1.3, 6.2.2.1, 6.2.2.2 ja 6.2.3 nduetele (olenevalt sellest,
milline neist on asjakohane);

i) sdiduk voib tekitada heli seismise ajal vastavalt UNECE eeskirja
nr 138 punktile 6.2.4.

b

=~

Soiduki tootja vaib ndha ette juhi voimaluse valida mitme erineva heli
vahel, mis peavad vastama UNECE eeskirja nr 138 punktis 6.2.5
esitatud nduetele.

c) Soiduki helihoiatussiisteemi tekitatav heli ei tohi iiletada ligikaudset
miirataset, mida samade tingimuste korral tekitab M;-kategooriasse
kuuluv sarnane sdiduk, millel on sisepolemismootor. Lisaks kohalda-
takse UNECE eeskirja nr 138 punkti 6.2.7 ndudeid.

d) Punkti 2a teise 10igu sétetele vastava soiduki {ildine miiratase ei tohi
tiletada ligikaudset miirataset, mida samade tingimuste korral tekitab
M;-kategooriasse kuuluv sarnane sdiduk, millel on sisepdlemismootor.

Katserajale esitatavad nduded

Kuni 30. juunini 2019 voib katseraja nduetele vastavuse kontrollimisel
UNECE eeskirja nr 138 3. lisa punkti 2.1.2 kohaselt kohaldada standardit
ISO 10844:1994 alternatiivina standardile ISO 10844:2014.
Tiitibikinnitustunnistus

Soiduki tootja esitab ELi tiiiibikinnitustunnistusega koos jargmised doku-
mendid:

a) UNECE eeskirja nr 138 punktis 5.3 osutatud teatis, mis vastab selle
eeskirja 1. lisas esitatud niidisele;

b) katsetulemustele sdiduki helihoiatussiisteemi helitaseme modtmisel
kéesoleva mééruse kohaselt.

Margistus

Soiduki helihoiatussiisteemi iga osa peab kandma jargmist margistust:
a) tootja kaubanimi voi kaubamairk;

b) eriomane tunnusnumber.

Mirgistus peab olema kustumatu ja selgesti loetav.
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IX LISA

ELi TUUBIKINNITUS SEOSES ERALDI SEADMESTIKUNA KASITLE-
TAVATE SUMMUTISUSTEEMIDE (VARUSUMMUTISUSTEEMIDE)

1.1.

1.2.

1.3.

24.1.1.

2.4.12.

2.4.2.

3.2.

3.3.

MURATASEMEGA

ELi TUUBIKINNITUSE TAOTLEMINE

Direktiivi 2007/46/EU artikli 7 15igete 1 ja 2 kohase ELi tiiiibikin-
nitustaotluse eraldi seadmestikuna kasitletava varusummutisiisteemi
voi selle osade kohta, mis on ette ndhtud M;- ja N;-kategooria
soidukitele, esitab sodidukitootja voi kdnealuse eraldi seadmestiku
tootja.

Teatise ndidis on esitatud 1. liites.
Asjaomase tehnilise teenistuse noudel esitab taotleja:

selle siisteemi kaks néidist, mille kohta ELi tiiiibikinnitustaotlus on
esitatud,

seda tiitipi summutisiisteemi, mis oli ELi tiiiibikinnituse andmise ajal
esialgselt sdidukile paigaldatud,

tiitipsdiduki, mis esindab s&idukitiiipi, millele siisteem paigalda-
takse, ja mis vastab VI lisa punkti 2.1 nduetele;

eraldi mootori, mis vastab kirjeldatud soidukitiiiibile.

MARGISTUS

Varusummutisiisteemile voi selle osadele, vélja arvatud kinnitusva-
henditele ja torudele, on kantud:

varusummutisiisteemi ja selle osade tootja kaubamirk voi kaubanimi;
tootja kaubanduslik kirjeldus.

Mairgistus peab olema selgesti loetav ja kustumatu ka siis, kui
siisteem on sodidukile paigaldatud.

ELi TUUBIKINNITUSE ANDMINE

Kui asjakohased nduded on tdidetud, antakse direktiivi 2007/46/EU
artikli 9 16ike 3 ja vajaduse korral artikli 10 1dike 4 kohane ELi
tiitibikinnitus.

ELi tiiibikinnitustunnistuse niidis on esitatud 2. liites.

Igale tiitibikinnituse saanud eraldi seadmestikuna késitletava varu-
summutisiisteemi  v0i selle osade tiilibile antakse direktiivi
2007/46/EU VII lisa kohaselt tiiiibikinnitusnumber; tiiiibikinnitus-
numbri kolmandas osas ndidatakse dra kédesoleva médruse number.
Lisaks, kui varusummutisisteem on ette ndhtud paigaldamiseks
sellistele sdidukitiiiipidele, mis vastavad ainult III lisas esitatud 1.
etapi piirnormidele, siis jargneb tiiiibikinnitusnumbri kolmandale
osale tdht A. Kui varusummutisiisteem on ette ndhtud paigaldami-
seks sellistele sdidukitiitipidele, mis vastavad ainult III lisas esitatud
2. etapi piirnormidele, siis jérgneb tiitibikinnitusnumbri kolmandale
osale tdht B. Kui varusummutisiisteem on ette ndhtud paigaldami-
seks sellistele sdidukitiitipidele, mis vastavad ainult III lisas esitatud
3. etapi piirnormidele, siis jirgneb tiiibikinnitusnumbri kolmandale
osale tdht C. Sama liikmesriik ei vOi anda sama numbrit tihelegi
teisele varusummutisiisteemile voi selle osadele.
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4.2.

ELi TUUBIKINNITUSMARK

Igale kdesoleva maéruse alusel kinnitatud tiitibile vastavale varusum-
mutisiisteemile voi selle osadele, vilja arvatud kinnitusvahenditele ja
torudele, peab olema kantud ELi tiiiibikinnitusmérk.

ELi thtibikinnitusméark koosneb ristkiilikuga timbritsetud véiksest e
tahest, millele jargneb/jargnevad tiiiibikinnituse andnud liikmesriigi
eraldustéht/eraldustdhed voi eraldusnumber:

,,17 — Saksamaa
,,2” — Prantsusmaa
.37 — Itaalia

47 — Madalmaad

,,5” — Rootsi
,,0” — Belgia
77 — Ungari

.87 — T8ehhi Vabariik
,,9” — Hispaania

W17 — Uhendkuningriik
, 12”7 — Austria

,,13” — Luksemburg
,,177 — Soome

,,18” — Taani

,,19” — Rumeenia
,,20” — Poola

21”7 — Portugal

1,237 — Kreeka

,,24” — lirimaa

,25” — Horvaatia
,,26” — Sloveenia
,27” — Slovakkia
1,297 — Eesti

32”7 — Liti

,,34” — Bulgaaria
,36” — Leedu

,,49” — Kiipros

,50” — Malta
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4.3.

4.4.

5.1
5.1.1.

5.1.2.

5.13.1.

5.1.3.2.

5.2.
5.2.1.

5.2.1.1.

Titbikinnitusnumber ~ sisaldab ristkiiliku ldahedal ka direktiivi
2007/46/EU VII lisas osutatud tiiiibikinnitusnumbri neljandas osas
sisalduvat baaskinnitusnumbrit, mille ees on kaks numbrit, mis téhis-
tavad selle kdesoleva médruse viimase olulise tehnilist laadi muuda-
tuse jarjekorranumbrit, mida kohaldati soidukile tiitibikinnituse
andmise ajal. Kdesoleva maééruse algversiooni kohaldamise puhul
on jirjekorranumbriks 00. Lisaks lisatakse nimetatud jérjekorra-
numbri algusesse tdht A, kui varusummutisiisteem on ette nihtud
paigaldamiseks sellistele sdidukitiitipidele, mis vastavad ainult III
lisas esitatud 1. etapi piirnormidele, voi tiht B, kui varusummutisiis-
teem on ette ndhtud paigaldamiseks sellistele sdidukitiiiipidele, mis
vastavad ainult III lisas esitatud 2. etapi piirnormidele, voi tdht C,
kui varusummutisiisteem on ette ndhtud paigaldamiseks sellistele
soidukitiiiipidele, mis vastavad ainult III lisas esitatud 3. etapi
piirnormidele.

Margistus peab olema selgesti loetav ja kustumatu ka siis, kui varu-
summutisiisteem voi selle osad on sdidukile paigaldatud.

ELi tiiibikinnitusmérgi ndidis on esitatud 3. liites.

NOUDED
Uldised nduded

Varusummutisiisteem voi selle osad peavad olema projekteeritud,
chitatud ja paigaldatud nii, et tavakasutustingimustes ja olenemata
neile mdjuda vdivast vibratsioonist on tagatud sdiduki vastavus kées-
olevale méérusele.

Summutisiisteem voi selle osad peavad olema projekteeritud,
ehitatud ja paigaldatud nii, et oleks tagatud nende piisav korrosioo-
nikindlus, vottes arvesse sdiduki kasutustingimusi.

Lisanduded seoses muudetavusega ja mitmereziimiliste késitsi regu-
leeritavate heitgaasi- voi summutisiisteemidega

Koik heitgaasi- ja summutisiisteemid peavad olema echitatud viisil,
mis ei voimalda kergesti eemaldada summuteid, véljalaskekoonuseid
ega muid osi, mille esmane funktsioon on summuti-/paisumiskam-
brite osana toimimine. Kui sellise osa paigaldamine on véltimatu,
peab selle kinnitamise viis olema selline, mis ei soodusta hdlpsat
eemaldamist (nt tavapédraste keermestatud kinnitustega), ja see osa
peab olema kinnitatud nii, et eemaldamine pdhjustab koostele piisi-
vat/parandamatut kahju.

Mitme to6reZziimiga késitsi reguleeritavad heitgaasi- v3i summutisiis-
teemid peavad koikidel tooreziimidel vastama kdoikidele nduetele.
Registreerida tuleb miiratase, mis tekib kdrgeima miiratasemega
tooreziimil.

Miiratasemega seotud nduded
Mootmistingimused

Summutisiisteemi ja varusummutisiisteemi miirakatse tuleb teha
samade tavaliste rehvidega (nagu mératletud URO Euroopa Majan-
duskomisjoni eeskirja nr 117 punktis 2). Tootja taotlusel ei tehta
katseid veorattarehvide, erikasutusrehvide voi talverehvidega, mis
on midratletud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 117
punktis 2. Need rehvid vdivad tdsta sGiduki miirataset voi avaldada
miira viahendamise toimimise vOrdlemisel varjavat mdju. Rehvid ei
pea olema uued, kuid nad peavad vastama Oigusaktides sitestatud
nduetele, mis puudutavad nende kasutamist liikluses.
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52.2.

5.2.3.

5.23.1.

Varusummutisiisteemi voi selle osade toimimist miira vihendamisel
tuleb kontrollida II lisa punktis 1 kirjeldatud meetodite abil. Selle
punkti kohaldamisel tuleb viidata kdesoleva méidruse muudatusele,
mis kehtis uuele sdidukile tiitibikinnituse andmisel.

a) Mootmine litkuva sdiduki puhul

Kui varusummutisiisteem voi selle osad on paigaldatud punktis
1.3.3 kirjeldatud sdidukile, peab mdddetud miiratase vastama
tihele jargmistest tingimustest:

i) moodetud vairtus (imardatult ldhima tdisarvuni) ei tohi
rohkem kui 1 dB(A) vdrra iiletada tiiibikinnitusvaartust, mis
saadi kdesoleva méaidruse alusel asjaomase sdidukitiitibi puhul;

ii) mdodetud véirtus (enne timardamist 1dhima tdisarvuni) ei tohi
enam kui 1 dB(A) vorra iiletada punktis 1.3.3 kirjeldatud
soidukil moddetud miirataset (enne Gimardamist ldhima tdisar-
vuni), kui sdidukile on paigaldatud summutisiisteem, mis
vastab kdesoleva madruse kohase tiilibikinnituse saamiseks
esitamise ajal sellele paigaldatud siisteemile.

Kui valitakse varusummutisiisteemi ja esialgse siisteemi
vordlus, on II lisa punkti 4.1.2.1.4.2 ja/vdi punkti
4.1.2.2.1.2 kohaldamiseks lubatud vahetada kdiku suuremale
kiirendusele ning kéigu allavahetamise véltimiseks elektrooni-
liste voi mehaaniliste seadmete kasutamine ei ole kohustuslik.
Kui neil tingimustel on Kkatsesdiduki miiratase korgem
toodangu nouetele vastavuse védrtustest, teeb tehniline
teenistus otsuse katsesdiduki esindavuse kohta.

b) Mootmine seisva sdiduki puhul

Kui varusummutisiisteem voi selle osad on paigaldatud punktis
1.3.3 kirjeldatud sdidukile, peab mdddetud miiratase vastama
ihele jargmistest tingimustest:

i) moodetud védrtus (iimardatult ldhima tdisarvuni) ei tohi
rohkem kui 2 dB(A) vdrra iiletada tiiiibikinnitusvaértust, mis
saadi kdesoleva méiruse alusel asjaomase sdidukitiiiibi puhul;

ii) mdodetud véirtus (enne timardamist 1dhima tdisarvuni) ei tohi
enam kui 2 dB(A) vorra iiletada punktis 1.3.3 kirjeldatud
soidukil moddetud miirataset (enne imardamist 1&hima tdisar-
vuni), kui sodidukile on paigaldatud summutisiisteem, mis
vastab kdesoleva madruse kohase tiilibikinnituse saamiseks
esitamise ajal sellele paigaldatud siisteemile.

Peale II lisa nduete peab iga varusummutisiisteem voi selle osa
vastama ka VII lisas sétestatud kohaldatavatele nduetele. Varusum-
mutisiisteemidele, mis on ette ndhtud direktiivi 70/157/EMU koha-
selt tiiibikinnituse saanud sdidukitele ei kohaldata VII lisa ega kdes-
oleva lisa punktides 5.2.3.1-5.2.3.3 sitestatud ndudeid.

Kui varusummutisiisteem voi selle osa on muutuva geomeetriaga
siisteem vOi osa, peab tootja tiiiibikinnitustaotluses esitama kinnituse
vastavalt VII lisa liitele, et summutisiisteemi tiiiip, mille tiiiibikinni-
tust taotletakse, vastab kdesoleva lisa punkti 5.2.3 nduetele. Tiiiibi-
kinnitusasutus voib nduda mis tahes asjakohast katset, et kontrollida
summutisiisteemi tiiiibi vastavust miirataset kisitlevatele lisasétetele.
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523.2.

5.233.

5.3.
5.3.1

5.34.

53.4.1.

5342

5.4.

Kui varusummutisiisteem voi selle osa ei ole muutuva geomeetriaga
siisteem vOi osa, piisab sellest, kui tootja esitab tiiiibikinnitustaot-
luses kinnituse vastavalt VII lisa liitele, et summutisiisteemi tiiiip,
mille tiitibikinnitust taotletakse, vastab kiesoleva lisa punkti 5.2.3
nduetele.

Vastavuskinnitus sonastatakse jargmiselt: ,,(Tootja nimi) kinnitab, et
seda tiilipi summutisiisteem vastab méaéruse (EL) nr 540/2014 IX lisa
punkti 5.2.3 nduetele. (Tootja nimi) esitab kdesoleva kinnituse heas
usus pérast miirataseme asjakohast tehnilist hindamist kohaldatavatel
todtingimustel.”

Soiduki tobomaduste modtmine

Varusummutisiisteem voi selle osad peavad tagama soiduki sellised
todomadused, mis on vdrreldavad originaalvarustusse kuuluva
summutisiisteemi voi selle osade tdoomadustega.

Olenevalt tootja valikust tuleb kas varusummutisiisteemi voi selle osi
vorrelda punktis 1.3.3 nimetatud sdidukile paigaldatud originaalsum-
mutisiisteemi voi selle osadega, mis peavad samuti olema uued.

Kontrolltoimingud tehakse vasturdhu modtmise teel punkti 5.3.4
kohaselt.

Varusummutisiisteemi puhul mdddetud véirtus ei tohi allpool nime-
tatud tingimuste jdrgimisel iletada originaalsiisteemi puhul
mdddetud véartust rohkem kui 25 % vorra.

Katsemeetod
Katsetamine mootoril

Mootmine viiakse 1dbi punktis 1.3.4 nimetatud mootoril, mis on
tthendatud diinamomeetriga. Seguklapp peab olema tiielikult avatud
ja stendi tuleb reguleerida nii, et saavutatakse mootori nimivdimsu-
sele vastav mootori poorlemiskiirus (S).

VasturShu moodtmisel peab rohumddtekoht asuma viljalasketorusti-
kust 5. liites ndidatud kaugusel.

Katsetamine sdidukil

Mootmine viiakse 1dbi punktis 1.3.3 nimetatud soidukil. Katse
tehakse kas teel voi rulldiinamomeetril.

Seguklapp peab olema tdielikult avatud ja mootorit tuleb koormata
nii, et saavutatakse mootori nimivdimsusele vastav mootori
poorlemiskiirus (S).

Vasturdhu mddtmisel peab rdhumddtekoht asuma véljalasketorusti-
kust 5. liites ndidatud kaugusel.

Lisanduded varusummutisiisteemile voi selle osadele, mis sisaldavad
heli neelavaid kiudmaterjale
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5.4.1.

5.4.1.1.
54.1.1.1.

5.4.1.2.
5.4.1.2.1.

5.4.1.2.2.

54.1.23.

Uldine

Heli neelavaid kiudmaterjale voib summutisiisteemides voi nende
osades kasutada ainult siis, kui on tdidetud iiks alljirgnevatest tingi-
mustest:

a) heitgaas ei puutu kiudmaterjalidega kokku;

b) summutisiisteem vdi selle osade konstruktsioonitiiiip on sama mis
siisteemil vOi selle osadel, mille puhul on kéesoleva maééruse
nduetele vastava tiilibikinnitusmenetluse kéigus tdendatud, et
see on vastupidav.

Kui iikski neist tingimustest ei ole tdidetud, viiakse ldbi kogu
summutisiisteemi voi selle osade tavakonditsioneerimine, kasutades
tihte kolmest allpool kirjeldatud seadeldisest ja protseduurist.

Esimese 16igu punkti b kohaldamisel loetakse, et summutisiisteem
voi selle osad kuuluvad samasse konstruktsioonitiiiipi siis, kui kdik
nende alljdrgnevad omadused on samad:

a) heitgaaside vool ldbi absorbeeriva kiudmaterjali sellise materja-
liga kokkupuutumise ajal;

b) kiudude liik;

¢) sideaine omadused (vajaduse korral);

d) kiu keskmised modtmed;

¢) puistematerjali minimaalne puistetihedus, kg/m>;

f) maksimaalne kokkupuutepind gaasivoolu ja absorbeeriva mater-
jali vahel;

Pidev kasutamine maanteel 10 000 km valtel

50 % + 20 % sellest l1abisdidust moodustab linnasdit ja teise poole
suurel kiirusel ldbitavad pikad vahemaad; pideva kasutamise maan-
teel voib asendada vastava katserajaprogrammiga.

Nimetatud kaht kiirusereziimi tuleb vaheldumisi kasutada vdhemalt
kaks korda.

Tdismahus katsetamisprogramm peab sisaldama minimaalselt
kiimmet vdhemalt kolmetunnist pausi, voimaldamaks tekitada jahtu-
mise ja voimaliku kondenseerumise moju.

Katsestendil konditsioneerimine

Summutisiisteem ja selle osad tuleb paigaldada standardosi kasutades
ja tootja juhiseid jéargides punktis 1.3.3 osutatud sdidukile voi
punktis 1.3.4 osutatud mootorile. Esimesel juhul tuleb sdiduk paigu-
tada rulldiinamomeetrile. Teisel juhul tuleb mootor iihendada diina-
momeetriga.

Katse tehakse kuuest kuuetunnisest ajavahemikust koosneva
seeriana, kusjuures igale ajavahemikule jérgneb vahemalt 12-tunnine
paus, vdimaldamaks hinnata jahtumise ja vdimaliku kondenseeru-
mise mdju.

Iga kuuetunnise ajavahemiku viltel tootab mootor jarjestikku jarg-
mistes tingimustes:

a) viieminutiline etapp tiihikdigukiirusel;

b) iihetunnine etapp veerandkoormusel poorlemiskiiruse (S) juures,
mis on kolm neljandikku maksimumvdimsusele vastavast poorle-
miskiirusest;

¢) thetunnine etapp poolkoormusel podrlemiskiiruse (S) juures, mis
on kolm neljandikku maksimumvoimsusele vastavast poorlemis-
kiirusest;
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54.12.4.

54.1.3.
5.4.13.1.

5.4.132.

5.4.133.

5.4.13.4.

5.4.13.5.

5.4.1.3.6.

5.4.1.3.7.

54.13.8.

54.1.3.9.

5.4.1.3.10.

d) kiimneminutiline etapp tdiskoormusel podrlemiskiiruse (S) juures,
mis on kolm neljandikku maksimumvodimsusele vastavast poorle-
miskiirusest;

e) viieteistkiimneminutiline etapp poolkoormusel maksimumvaimsu-
sele vastaval poorlemiskiirusel (S);

f) kolmekiimneminutiline etapp veerandkoormusel maksimumvoim-
susele vastaval podrlemiskiirusel (S);

Iga ajavahemik peab holmama kahte jérjestikust tsiiklit, mil mootor
tootab punktides a—f nimetatud tingimustes.

Katse viltel ei tohi summutististeemi voi selle osi jahutada sundo-
huvooluga, mis simuleerib tavapirast sdiduki timber tekkivat
Shuvoolu.

Tootja taotlusel voib summutisiisteemi voi selle osi siiski jahutada,
et mitte liletada maksimumkiirusel liikuva sdiduki summuti sisselas-
keava juures mdddetud temperatuuri.

Konditsioneerimine pulsatsiooniga

Summutisiisteem voi selle osad tuleb paigaldada punktis 1.3.3
osutatud sdidukile vdi punktis 1.3.4 osutatud mootori kiilge.
Esimesel juhul tuleb sdiduk paigutada rulldiinamomeetrile ning teisel
juhul tuleb mootor paigutada diinamomeetrile.

Katseseade, mille iiksikasjalik skeem on esitatud IV lisa liite joonisel
1, paigaldatakse summutisiisteemi véljalaskeavale. Kasutada vdib ka
muid seadmeid, millega saadakse vordvéirsed tulemused.

Katseseade tuleb reguleerida nii, et kiirventiil kordamooda katkestab
ja taastab heitgaasivoolu 2 500 tsiikli véltel.

Ventiil peab avanema, kui sisselaskedérikust voolusuunas vdhemalt
100 mm kaugusel moddetud heitgaasi vasturdhk saavutab védrtuse
vahemikus 35-40 kpa. Ventiil peab sulguma siis, kui rdhk ei erine
avatud ventiili korral saavutatavast stabiilsest vadrtusest rohkem kui
10 % vorra.

Viitliliti todintervall seatakse selliselt, et punktis 5.4.1.3.4 sdtestatud
heitgaasi voolamise nduded oleksid tdidetud.

Mootori poorlemiskiirus peab olema 75 % podrlemiskiirusest (S),
mille puhul mootor saavutab maksimumvdimsuse.

Diinamomeetriga registreeritav voimsus peab olema 50 % taielikult
avatud seguklapi puhul saavutatavast voimsusest, moddetuna poorle-
miskiirusel, mis vordub 75 %ga mootori pddrlemiskiirusest (S).

Katse ajal peavad koik tiihjendusavad olema suletud.

Kogu katse ei tohi kesta kauem kui 48 tundi. Vajaduse korral tuleb
iga tunni jdrel ndha ette liks jahtumisperiood.

Pirast konditsioneerimist kontrollitakse miirataset punkti 5.2
kohaselt.

ELi TUUBIKINNITUSE LAIENDAMINE

Summutisiisteemi valmistaja voi tema esindaja voib taotleda summu-
tislisteemile seoses ithe voi mitme sdidukitiiiibiga ELi tiiiibikinnituse
andnud haldusosakonnalt tiiiibikinnituse laiendamist teist tiitipi
soidukitele.

Menetlus on sitestatud punktis 1. Teade ELi tiiibikinnituse laienda-
mise (vOi laiendamisest keeldumise) kohta edastatakse liikmesriiki-
dele direktiivis 2007/46/EU sitestatud korras.
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8.2.

8.2.1.

8.2.2.

9.1.

9.2.

9.3.

SUMMUTISUSTEEMI TUUBI MUUTMINE

Kéesoleva maddruse kohasglt kinnitatud tiitibi muutmisel kohalda-
takse direktiivi 2007/46/EU artiklite 13, 14, 15 ja 16 ning artikli 17
loike 4 sitteid.

TOODANGU NOUETELE VASTAVUS

Meetmed toodangu nduetele vastavuse tagamiseks voetakse direktiivi
2007/46/EU artiklis 12 sitestatud korras.

Erisétted

Direktiivi 2007/46/EU X lisa punktis 2.3.5 osutatud katsete all
peetakse silmas kéesoleva méadruse XI lisas sétestatud katseid.

Direktiivi 2007/46/EU X lisa punktis 3 osutatud kontrollimiste tava-
parane sagedus on kord kahe aasta jooksul.

KASUTAJATELE JA TEHNOULEVAATUSELE MOELDUD
TEAVE

Igale varusummutisiisteemile lisatakse varusummutisiisteemi tootja
vOi tema esindaja poolt viljastatud paberdokument. Paberdokument
peab sisaldama vdhemalt jirgmist teavet:

a) varusummutisiisteemi ELi tiiiibikinnitusnumber (tiitibikinnituse
laienduse numbrit tdhistava viienda osa vdib vilja jitta);

b) ELi titibikinnitusmérk;

¢) mark (tootja kaubanimi);

d) tiiip ja tootekirjeldus ja/voi osa number;

e) tootja ettevotte nimi ja aadress;

f) tootja esindaja (olemasolu korral) nimi ja aadress;

g) andmed sdidukite kohta, mille jaoks varusummutisiisteem on ette
nihtud:

i) mark,

ii) tiitip,

iii) tiitibikinnituse number,

iv) mootori kood,

V) mootori suurim voimsus,

vi) jouiilekande liik,
vii) piirangud sdidukitele, kuhu siisteemi saab paigaldada,

viii) litkuva sdiduki miiratase dB(A) ja seisva sdiduki miiratase
dB(A) min™! poorde juures (kui kaldutakse korvale soiduki
tiitibikinnituse véartustest),

h) paigaldusjuhised.

Kui punktis 9.1 osutatud paberdokument sisaldab rohkem kui iiht
paberilehte, peab kdigil lehtedel olema vdhemalt viide ELi tiilibikin-
nitusnumbirile.

Punkti 9.1 alapunkte g ja h kisitleva teabe voib esitada tootja veebi-
lehel, kui paberdokumendil on niidatud &ra veebilehe aadress.
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1. liide

Teatis nr ... mootorsdiduki eraldi seadmestikuna Kisitletava
varusummutisiisteemi ELi tiiiibikinnituse kohta (midrus (EL) nr 540/2014)

Alljargnev teave esitatakse vajaduse korral kolmes eksemplaris koos sisukorraga.
Koik sobivas modtkavas ja piisavalt iiksikasjalikud joonised esitatakse A4-
formaadis vdi voldituna A4-formaati. Lisatavad fotod peavad olema piisavalt
iiksikasjalikud.

Kui siisteemidel, osadel ja eraldi seadmestikel on elektroonilised juhtseadised,
esitatakse nende tehnilised andmed.

0. Uldine
0.1.  Mark (tootja Kaubanimi): ......ccccceerereicnieienenieietre st

0.2.  Tidp ja tldine/iildised tootekirjeldus(ed): .....c.cocevmeveiieriinecnnenieeniecenns
0.3 Tiitibi identifitseerimisandmed, kui need on mérgitud sdidukile (°): ........
0.3.1. Nimetatud margistuse asukont: .....c.cccocoeverriririercnerereeeneee e
0.5.  Tootja ettevotte NimMi ja AAAIESS: ..cceveeveeerrerereririrrerieeeereeeeee s seeneens

0.7.  Osade ja eraldi tehniliste seadmestike korral ELi tiilibikinnitusmargi
asukoht ja KINNITUSVIIS: ...eceveirirerciririrerrere sttt e

0.8.  Koostetehas(t)e aadress(id): ..cvvvveeeerereererveriesrerseversesiessereeessersssessessesserssessenes
0.9. Tootja esindaja (olemasolu korral) nimi ja aadress: .........ccoeoererecerereveennn
1. Teave soiduki kohta, millele paigaldamiseks seade on ette nahtud (kui

seade on ette ndhtud paigaldamiseks rohkem kui iihte tiiiipi sdidukitele,
tuleb kéesolevas punktis ndutud teave esitada eraldi iga tiiiibi kohta)

1.1.  Mark (tootja Kaubanimi): ......cc.ccerreveriereenerneciere e eaeens
1.2.  Tidp ja ildine/lildised tootekirjeldus(ed): .....c.cccovmeverieenenninniernnicneiees
1.3.  Tiiibi identifitseerimisandmed, kui need on margitud sdidukile: .............
1.4, SOIAUKIKALEZOOTIA: ..oveeveerrireeererir st
1.5.  ELi kogu sdiduki tiiibikinnitusnumber. .........cccocovverierevnennnennennenneens
1.6 JOUSCAAL: .veeicnireeerr et e
1.6.1. MOOLOTT tOOLJA: ..ciuiiiiiiciiiiiiiiiicire ittt
1.6.2. Tootja MOOtOITKOOM: ..eovueieteeeucuceereniieteeeeacacicncsit ettt et e

1.6.3. Suurim kasulik vdimsus (g): ... kW poorete arvul ... min”' vdi suurim
plisinimivéimsus (elektrimootor) ... kW ... kW

1.6.4. Ulelaadur(id): originaalosa vdi mark ja margistus (1): ....cooceveeereevreerrerreninns
1.6.5. Ohufilter: originaalosa v&i mark ja MArgistus (1): ..cocoeereererereeeesereeneserseninns

1.6.6. Sisselaskesummuti(d): originaalosa vdi mark ja margistus (1): .....cccevveeeeee

(*) Kui tiiiibi identifitseerimisandmetes on mérke, mis ei ole tiiiibikinnituse tunnistusega

hdlmatud eraldi seadmestiku tiiipide kirjeldamisel asjakohased, asendatakse need mérgid
dokumentides siimboliga ,,?” (nt ABC??123??).
(") Mittevajalik maha tdmmata.
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1.6.7.

1.6.8.

1.6.9.

1.7.1.

1.8.

Viljalaskesummuti(d): originaalosa vdi mark ja maérgistus (1): «.c.ccocoenenne
Kataliisaator: originaalosa vdi mark ja margistus (1) .ccocececvveererecererrenene
Tahkete osakeste piitidur(id): originaalosa vdi mark ja mérgistus ('): .....
Jouiilekanne

Liik (mehaaniline, hiidrauliline, elektriline jne): .........coevecencncinencrecenncns

Mootori juurde mitte kuuluvad miirasummutusseadmed: originaalosa voi
T 153 (G LT

1.9.  Miirataseme véirtused:
litkuva sdiduki puhul: ... dB(A) kiirendamiseelsel stabiilsel kiirusel
... km/h juures;
seisva sdiduki puhul ... dB(A) podrlemiskiirusel ... min'

1.10. Vasturdhu véértus: ........ Pa

1.11.  Vdimalikud kasutamise ja paigaldusnduetega seonduvad piirangud: ........

2. METKUSEA: ..voviiiriieieieiiineini ettt et es st ss s es et bs st asnes

3. Seadme kirjeldus

3.1.  Varusummutisiisteemi kirjeldus, milles tuuakse dra siisteemi iga osa
suhteline paigutus ja vastavad paigaldusjuhised.

3.2.  Iga osa iiksikasjalik joonis osa holpsaks leidmiseks ja kindlaks tegemiseks
ning viide kasutatud materjalidele. Joonistel peab olema niidatud kohus-
tusliku ELi tiilibikinnitusmérgi jaoks ette ndhtud koht.

KUUPEAEV: e bbb e bbb

ATIKITED 1o ese st s se e st re e s n s en e e e senenarens

AMETKONE: .ot e

(") Mittevajalik maha tdmmata.
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2. liide

NAIDIS

ELi tiiibikinnitustunnistus

Suurim formaat: A4 (210 x 297 mm)

Tiitibikinnitusasutuse tempel

Teatis, milles kisitletakse

— tiidibikinnitust (")

— tiiibikinnituse laiendamist (1)

— tiitibikinnituse andmisest keeldumist (1)
— tiidibikinnituse tithistamist ()

summutisiisteemide eraldi seadmestiku tiiibile seoses méadrusega (EL)
nr 540/2014.

TUUDIKINNItUSE NUMDETT ....iiiiiiiiiiiiiiet sttt et s e st st s
LaiendamiSe PORJUS: ..ccc.cvicieuiiieiriiirire ettt e s bbb nene
I JAGU

0.1.  Mark (tootja Kaubanimi): ......cc.cccverimreverierienieressiniesesenseesesessensssessssassessssens
0.2.  Tiip ja ildine/iildised tootekirjeldus(ed): .......cocevmeverieriinnirneniereniecenens

0.3.  Tiiiibi identifitseerimisandmed, kui need on maérgitud eraldi seadmesti-

KULe (3): oereerrreerenereerressreeesnnenns
0.3.1. Nimetatud margistuse aSuKONL: .....ccooeereiiriieicniiece ettt
0.4.  SOIAUKIKALEZOOTIA (3): vevevrererrereeeeeerererissasesesesesasaesessesesssssasnnasassesarsssssesserans
0.5.  Tootja ettevotte nimi ja aadress: ...

0.7. Osade ja eraldi tehniliste seadmestike korral ELi tiilibikinnitusméargi

asukoht ja KINNITUSVIIS: ...coeeererireririreee sttt st
0.8.  Koostetehas(t)e aadress(id): ...ocverererrererrerreesrerenrereserereeearsesersessessessessrsssennns
0.9.  Tootja esindaja (olemasolu korral) nimi ja aadress: ........ccoeveveererererernenes
I JAGU

1. Lisateave (vajaduse korral): vt lisandit
Katsete tegemise eest vastutav tehniling teenistus: .......cceececercreeeescrererseerenneens
Katseprotokolli KUUPAEV: .....ccoiiriireiicieicieeie et
Katseprotokolli NUMDET: ......ccvirirmiiriiireieceererrcer e
Mairkused (vajaduse korral): vt lisandit

KUUPECV: ittt sttt st srsn e

AlIKIT: oveeveeenes

o 2 N A wDd
~
o
=
=

Lisatud on loetelu tiitibikinnitusasutusele esitatud teabest, mida on vodimalik
taotluse korral saada.

Lisatud dokumendid: Teabematerjalid

katseprotokoll

(") Mittevajalik maha tdmmata.

(® Kui tiiiibi identifitseerimisandmetes on mérke, mis ei ole tiiiibikinnituse tunnistusega
hdlmatud eraldi seadmestiku tiiipide kirjeldamisel asjakohased, asendatakse need mérgid
dokumentides siimboliga ,,?” (nt ABC??123??).,,?”

(®) Direktiivi 2007/46/EU 1I lisa A osa midratluse kohaselt.
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1.2.

1.2.1.
1.2.2.

1.2.3.

2.2.

2.3.

Lisand

ELi tiiiibikinnitustunnistusele nr ...

Lisateave

Teave soiduki kohta, millele paigaldamiseks seade on ette ndhtud (kui
seade on ette ndhtud paigaldamiseks rohkem kui iihte tiitipi sdidukitele,
tuleb kéesolevas punktis ndutud teave esitada eraldi iga tiiiibi kohta)
Mark (tootja Kaubanimi): .....c..ccccccerieeriernienieeeesecreee et s e eeeeas
Tiitip ja tldine/iildised tootekirjeldus(ed): ......cocoveerrvrerivenininencirererereeens
Tiitbi identifitseerimisandmed, kui need on maérgitud soidukile: .............
SOIAUKIKALEZOOTIAL .eviuieiiriririiririe ettt ennanens
Kogu sdiduki ELi thiibikinnituse number: .........cccccoevievecerienieerercceineeecrennes
Jduseade:

MOOLOTT LOOLJA: cuveuinreinieieteeerieret et et see st se b ea e st be s bbb e et et e e sbane b anseeas

Tootja MOOLOTTKOOM: .....icirieireieieeieree ettt

Suurim kasulik vdimsus (g): ... kW poorete arvul ... min' vdi suurim
plisinimivéimsus (elektrimootor) ... kW

Katsetulemused
Liikuva sdiduki miiratase: ... dB(A)
Seisva s&iduki miiratase: ... dB(A), pdorlemiskiirusel ... min™'

Vasturbhu véartus: ... Pa

METKUSEA: vttt se e e e ssera e s e s s s eresaesbesbesbeseeseeseesrannanes
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3. liide

ELi tiiiibikinnitusmérgi niidis

a 212mm

€9

B000148

Joonisel kujutatud ELi tiiiibikinnitusmérki kandev summutisiisteem vai selle osad
on seade, mis on saanud tiiibikinnituse Hispaanias (e 9) vastavalt méarusele (EL)
nr 540/2014, kannab baaskinnitusnumbrit 0148 ning vastab nimetatud médruse
III lisa 2. etapi piirnormidele.

wia
wig®

|t tm]

Kasutatud numbrid on esitatud liksnes nditena.
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8

9

4. liide

Katseseade

<1m optional

Sisselasketoru dérik voi muhviga tihendus katsetatava summutisiisteemi taga-
osaga

Reguleerimisklapp (késitsi juhitav)

Pidurivedeliku anum mahuga 35-40 1

Rohuliiliti toopiirkonnaga 5-250 kpa — nr 7 avamiseks

Viitlifliti — nr 7 sulgemiseks

Impulsiloendur

Kiirventiil — nagu 60 mm ldbimddduga mootorpiduriklapp, mida juhib 120
N ldbilaskevdimega pneumosilinder 400 kPa rdhu juures. Reaktsiooniaeg ei
voi avamisel ega sulgemisel iiletada 0,5 sekundit.

Heitgaaside viljutamine

Voolik

10 Rohumodtur
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5. liide

Modtepunktid — vasturéhk

Rohukaokatsete voimalike modtmispunktide ndited. Tédpne mddtmispunkt mérgi-
takse katseprotokolli. See peab asuma piirkonnas, kus gaasi vool on iihtlane.

1. Joonis 1
Uks toru
T
— | E . |

max, 450 mm

2. Joonis 2
)

Osaliselt kaheharuline toru ¢

i k
|
@ Selle vdimaluse puudumisel jirgitakse joonist 3.
3. Joonis 3
Kaheharuline toru
150 mm min,
S

@ Kaks mdbdtepunkti, iiks niit.
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X LISA

ERALDI SEADMESTIKUNA KASITLETAVA VARUSUMMUTISUS-
TEEMI NOUETELE VASTAVUSE KONTROLLIMINE

1. ULDINE

Konealused nouded on kooskdlas IX lisa punkti 8 kohaselt toodangu ndue-
tele vastavuse kontrollimiseks tehtava katsega.

2. KATSE JA PROTSEDUURID

Katsemeetodid, modteriistad ja tulemuste tdlgendamine peavad vastama IX
lisa punktis 5 kirjeldatule. Katsetatava varusummutisiisteemi voi selle
osadega tuleb teha IX lisa punktides 5.2, 5.3 ja 5.4 kirjeldatud katse.

3. NAIDISE VALIMINE JA TULEMUSTE HINDAMINE

3.1. Punktis 2 nimetatud katseteks valitakse {iks summutisiisteem voi selle osad.
Kui katsetulemused vastavad IX lisa punktis 8.1 sétestatud toodangu ndue-
tele vastavuse nduetele, loetakse summutisiisteemi voi selle osa tiilip vasta-
vaks toodangu nduetele vastavust kisitlevatele sitetele.

3.2. Kui iiks katsetulemus ei vasta IX lisa punktis 8.1 sidtestatud toodangu
nduetele vastavuse nduetele, tuleb katsetada veel kahte sama tiilipi summu-
tisiisteemi vOi nende osi vastavalt kdesoleva lisa punktile 2.

3.3. Kui teise ja kolmanda summutisiisteemi vOi nende osadega tehtud katsete
tulemused vastavad IX lisa punktis 8.1 sitestatud toodangu noduetele vasta-
vuse nouetele, loetakse summutisiisteemi vOi selle osa tiilip vastavaks
toodangu nduetele vastavust késitlevatele sitetele.

3.4. Kui ks teise vdi kolmanda summutisiisteemi v3i nende osadega tehtud
katse tulemus ei vasta IX lisa punktis 8.1 sétestatud toodangu nduetele
vastavuse nduetele, loetakse summutisiisteemi voi selle osa tiiilip kédesoleva
madéruse nduetele mittevastavaks ning tootjal tuleb nduetele vastavuse taas-
tamiseks votta vajalikud meetmed.
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XI LISA

DIREKTIIVI 2007/46/EU MUUDATUSED

Direktiivi 2007/46/EU muudetakse jirgmiselt.

1. IV lisa muudetakse jargmiselt:

A osa

a) | osas olevasse tabelisse lisatakse jargmine rida:

Kohaldamine
Punkt Teema Oigusakt
M My [ My [N [N, [ N[O, O, ] 05 |0,
H1A Miiratase Mairus (EL) XX X|X|[X]|X
nr 540/2014
b) I osa 1. liite tabelisse 1 lisatakse jargmine rida:
Punkt Teema Oigusakt Erikiisimused Kohaldatavus ja
erinduded
»lA Miiratase Maérus (EL) A”
nr 540/2014
c) I osa 1. liite tabelisse 2 lisatakse jargmine rida:
Punkt Teema Oigusakt Erikiisimused Kohaldatavus ja
erinduded
»lA Miiratase Maérus (EL) A”
nr 540/2014
2. VI lisa néidise A liites olevasse tabelisse lisatakse jargmine rida:
Punkt Objekt Viide digustloovale aktile Muutmis-dokument Kohaldatav versioonidele
1A Miiratase Mairus (EL)
nr 540/2014”
3. XI lisa muudetakse jargmiselt:
a) 1. liites olevasse tabelisse lisatakse jargmine rida:
. Viide igustloovale |M1 <2500 () M1 >2500 (")
Jrk-nr Objekt aktile ke (*) ke (*) M2 M3
»1A Miiratase Mairus (EL) H G+H G+H G+H”
nr 540/2014
b) 2. liites olevasse tabelisse lisatakse jargmine rida:
Jrk-nr Objekt Viide digustloovale aktile My | My | M3 | Ny [N | N3 | O[Oy | O3 | O4
»lA Miiratase Maarus (EL) XXX [|X|[X]|X
nr 540/2014
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c) 3. liites olevasse tabelisse lisatakse jargmine rida:

Jrk-nr Objekt Viide odigustloovale aktile M,

»lA Miiratase Maéirus (EL) nr 540/2014 X”

d) 4. liites olevasse tabelisse lisatakse jargmine rida:

Jrk-nr Objekt Viide digustloovale aktile M | My [ M3 [ Ny [ No [ Ny | O; [ Oy | O3 | Oy

H1A Miiratase Maiirus (EL) H|{H|H]|H|H
nr 540/2014

e) 5. liites olevasse tabelisse lisatakse jargmine rida:

Jrk-nr Objekt Viide odigustloovale aktile N3-kategooria liikurkraanad
H1A Miiratase Maérus (EL) nr 540/2014 ™
B osa

1. IV lisa muudetakse jargmiselt:
a) I osas oleva tabeli punkt 1 jdetakse vilja;
b) I osa liites 1 oleva tabeli 1 punkt 1 jaetakse vélja;
c) I osa liites 1 oleva tabeli 2 punkt 1 jietakse vilja;
d) II osas oleva tabeli punkt 1 jéetakse vilja.
2. VI lisa ndidise A liites oleva tabeli punkt 1 jéetakse vilja.
3. XI lisa muudetakse jargmiselt:
a) 1. liites oleva tabeli punkt 1 jietakse vilja;
b) 2. liites oleva tabeli punkt 1 jdetakse vilja;
c) 3. liites oleva tabeli punkt 1 jietakse vilja;
d) 4. liites oleva tabeli punkt 1 jietakse vilja;

e) 5. liites oleva tabeli punkt 1 jdetakse vélja.
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XII LISA

VASTAVUSTABEL

Direktiiv 70/157/EMU

Kéesolev méirus

Artikkel 1

Artikkel 2

Artikkel 2a

Artikkel 3

Artikkel 4

Artikkel 5

I lisa punkt 1

I lisa punkt 3

I lisa punkt 4

I lisa punkt 5

I lisa punkt 6

I lisa 1. liide

I lisa 2. liide

I lisa punkt 2

II lisa punktid 1, 2, 3 ja 4
II lisa punktid 5 ja 6
II lisa 1. liide

II lisa 2. liide

1I lisa 3. liide

I lisa

Artikli 4 15iked 1 ja 2

Artikli 4 1diked 3 ja 4

I lisa punkt 1

I lisa punkt 2

I lisa punkt 3

I lisa punkt 4

I lisa punkt 5

I lisa 1. liide

I lisa 2. liide

I lisa

IX lisa punktid 1, 2, 3 ja 4
IX lisa punktid 7 ja 8
IX lisa 1. liide

IX lisa 2. liide

IX lisa 3. liide




