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KOMISJONI MAARUS (EL) nr 347/2012,
16. aprill 2012,

millega  rakendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu
rakendusméirus (EU) nr 661/2009, mis Kkisitleb teatavate
kategooriate mootorsdidukite tiilibikinnituse ndéudeid seoses

korgetasemeliste hidapidurdussiisteemidega

EUROOPA KOMISJON,

vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 13. juuli 2009. aasta
midrust (EU) nr 661/2009, mis kisitleb mootorsdidukite, nende haagiste
ning nende jaoks ette ndhtud siisteemide, osade ja eraldi tehniliste sead-
mestike ildise ohutusega seotud tiitibikinnituse ndudeid, (') eriti selle
artikli 14 1oike 1 punkti a ja artikli 14 15ike 3 punkti a,

ning arvestades jargmist:

(O]

(2

3

“)

(6))

Miirus (EU) nr 661/2009 on eraldiseisev médrus Euroopa Parla-
mendi ja ndukogu 5. septembri 2007. aasta direktiiviga
2007/46/EU (millega kehtestatakse raamistik mootorsdidukite ja
nende haagiste ning selliste sdidukite jaoks mdeldud siisteemide,
osade ja eraldi seadmestike kinnituse kohta (raamdirektiiv)) (?)
ette nihtud tiitibikinnitusmenetluse otstarbeks.

Miiruses (EU) nr 661/2009 on sitestatud M,-, M3-, N- ja Nj-
kategooria mootorsdidukite tiilibikinnituse pdhinduded seoses
kdrgetasemeliste hddapidurdussiisteemide paigaldamisega. Sellise
tiitibikinnituse jaoks on vaja kehtestada spetsiaalsed menetlused,
katsed ja nGuded.

Miiruses (EU) nr 661/2009 on sitestatud iildine kohustus varus-
tada M,-, M3-, N,- ja Nj-kategooria sdidukid korgetasemelise
hidapidurdussiisteemiga.

Miirusega (EU) nr 661/2009 on ette nihtud, et komisjon vdib
votta meetmeid, millega vabastatakse teatud M,-, Ms-, N,- ja N3-
kategooria sdidukid voi soidukiklassid teatud tingimustel kohus-
tusest paigaldada korgetasemeline hiddapidurdussiisteem.

Tulude-kulude ning tehniliste ja ohutusaspektide analiiiis on tden-
danud, et korgetasemelistele hddapidurdussiisteemidele esitatavate
ulatuslike nouete kohaldamiseks kdikide M,-, M3-, N,- ja N3-
kategooria soidukite puhul on vaja pikemat téditmisaega. Kui
kirjeldatakse nende sdidukite korgetasemeliste hddapidurdussiis-
teemide tiiiibikinnituse konkreetsete katsete ja tehniliste nduete

(M) ELT L 200, 31.7.2009, Ik 1.
(®» ELT L 263, 9.10.2007, 1k 1.
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tiksikasjalikke eeskirju, tuleb erilist tdhelepanu pdorata sdidukite
pidurisiisteemile ja tagatelje vedrustussiisteemile. Seetdttu on
asjakohane neid ndudeid rakendada kahes etapis, alustades tiitibi-
kinnituse 1. tasandiga, mis hdlmab asjakohaseid kokkupdrkehoia-
tuse ja héddapidurdussiisteemi ndudeid kdikide Mj;- ja Nj-kate-
gooria soidukite ning suurima massiga iile 8 tonni N,-kategooria
soidukite kohta, tingimusel et kdnealuse kategooria sdidukid on
varustatud pneumaatilise vOi Ohk-hiidraulilise pidurisiisteemiga
ning pneumaatilise tagatelje vedrustussiisteemiga. Neid ndudeid
tuleks edasi arendada ja tdiendada teises etapis tiilibikinnituse 2.
tasandil, et holmata ka hiidropidurisiisteemide ja mittepneumaati-
lise tagatelje vedrustussiisteemiga sdidukid ning M,-kategooria ja
kuni 8-tonnise suurima massiga N,-kategooria sdidukid. Tiiiibi-
kinnituse 2. tasandi rakendamise ajastus peaks jdtma piisavalt
tditmisaega tdiendava kogemuse saamiseks konealuste siisteemi-
dega, voimaldama konealuse valdkonna tehnilist arengut ning
URO Euroopa Majanduskomisjonil vdtta vastu asjaomaste kate-
gooriate soidukite rahvusvaheliselt {ihtsed toimimise ja katseta-
mise nouded. Seetdttu vOtab komisjon hiljemalt kaks aastat
enne tliibikinnituse 2. tasandi rakendamise téhtpdeva vastu
hoiatus- ja pidurisiisteemi aktiveerimise katse kriteeriumid M,-
kategooria ja kuni 8-tonnise suurima massiga N,-kategooria
soidukite kohta, vdttes arvesse edasist arengut URO Euroopa
Majanduskomisjoni tasandil.

(6)  Tulude-kulude analiiis on ka tdendanud, et korgetasemeliste
hidapidurdussiisteemide kohustuslik kasutamine tooks kaasa
rohkem kulu kui tulu, ning seetdttu ei ole see asjakohane jirg-
miste kategooriate sdidukite puhul: N,-kategooria sadulvedukid
suurima massiga iile 3,5, kuid alla 8 tonni, M,- ja Ms-kategooria
A-klassi, I ja II klassi sdidukid ning M3 kategooria A-klassi, I ja
II klassi liigendbussid. Lisaks ei ole tehniliste ja fiiisiliste piiran-
gute tottu voimalik paigaldada kokkupdrke véltimise siisteem nii,
et see tagaks usaldusvédrse toimimise teatavates eriotstarbelistes,
maastiku- ja rohkem kui kolme teljega sdidukites. Seetottu tuleks
konealuste kategooriate sdidukid vabastada kdrgetasemelise hidda-
pidurdussiisteemi paigaldamise kohustusest.

(7)  Kdéesolevas midruses sdtestatud meetmed on kooskdlas mootor-
soidukite tehnilise komitee arvamusega,

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA MAARUSE:

Artikkel 1
Reguleerimisala
Kiesolevat mésrust kohaldatakse direktiivi 2007/46/EU 11 lisas médrat-

letud M,-, M3-, Np- ja Nj-kategooria mootorsdidukite suhtes, vélja
arvatud jargmised sodidukid:

1) N,-kategooria sadulvedukid suurima massiga iile 3,5, kuid alla 8
tonni;
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2) A-klassi, I ja II klassi kuuluvad M,- ja Ms-kategooria sdidukid;
3) A-klassi, I ja II klassi kuuluvad Mj-kategooria liigendbussid,

4) direktiivi 2007/46/EU 1I lisa A osa punktides 4.2 ja 4.3 nimetatud
M,-, M3-, N,- ja Nj-kategooria maastikusoidukid,

5) direktiivi 2007/46/EU 1I lisa A osa punktis 5 nimetatud My-, M;-,
N,- ja Njs-kategooria eriotstarbelised sdidukid;

6) M,-, M3-, N,- ja N3-kategooria sdidukid, millel on rohkem kui kolm
telge.

Artikkel 2
Moisted

Kéesolevas mééruses kasutatakse direktiivis 2007/46/EU ja médruses
(EU) nr 661/2009 sitestatud moisteid.

Lisaks sellele kasutatakse jdrgmisi mdisteid:

1) ,soidukitiiiip seoses selle korgetasemelise héddapidurdussiistee-
miga” — sdidukite kategooria, mille sdidukid ei erine iiksteisest
oluliste niitajate poolest, sealhulgas:

a) tootja kaubanimi v&i kaubamark;

b) soiduki omadused, mis oluliselt mdjutavad korgetasemelise
hédapidurdussiisteemi toimimist;

c) korgetasemelise hidapidurdussiisteemi tiilip ja konstruktsioon;
2) ,asjaomane sdiduk” — katsetatav sdiduk;

3) ,sihtmirk” — suuremahulise seeriatootmisega M;-kategooria
soiduautod  keretiiibiga AA  sedaan vastavalt  direktiivi
2007/46/EU 1I lisa C osa punktis 1 miiratletule vdi pehme siht-
mérgi puhul sellist sdidukit esindav ese seoses katsetamisel oleva
korgetasemelise héddapidurdussiisteemi  sensoriiisteemi  suhtes
kehtivate kokkupdrke viltimise omadustega;

4) ,pehme sihtmérk” — sihtmirk, mis kannatab kokkupodrkamise
korral miinimumkahju ja pohjustab asjaomasele sdidukile miini-
mumkahju;

5) liikkuv sihtmérk” — sihtmérk, mis liigub piisival kiirusel samas
suunas ning selle sama sodiduraja keskel, kus liigub asjaomane
soiduk;

6) ,,pargitud sihtmérk” — sihtmérk, mis piisib paigal ja on suunatud
samas suunas ning on selle sama katseraja keskel, kus asub asja-
omane soiduk;

7) ,kokkupdrkehoiatuse etapp” — vahetult hddapidurdamise etapile
eelnev etapp, mil korgetasemeline hddapidurdussiisteem hoiatab
juhti voimalikust esikokkuporkest;

8) ,héddapidurdamise etapp” — etapp, mis algab sellega, kui korgeta-
semeline hddapidurdussiisteem annab sdiduki sdidupidurisiistee-
mile vdhemalt 4 m/s?> aeglustamise signaali;

9) ,uhisala” — ala, millel on vdimalik kuvada kaht vdi rohkemat
teabefunktsiooni, kuid mitte korraga;

10) ,autokontroll” — integreeritud funktsioon, mis kontrollib siisteemi
riket osaliselt vahemalt siis, kui siisteem on aktiivne;
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11) ,aeg kokkuporkeni” — ajaviértus, mis saadakse asjaomase soiduki
ja sihtmirgi vahelise kauguse jagamisel asjaomase sdiduki ja siht-
margi suhtelise kiirusega vastaval ajahetkel.

Artikkel 3

Liikmesriikide kohustused

1. Alates 1. novembrist 2013 keelduvad liikmesriikide ametiasutused
EU tiiiibikinnituse voi riikliku tiiiibikinnituse andmisest uut tiiiipi sdidu-
kitele korgetasemelise héddapidurdussiisteemiga seotud pdohjustel, kui
need soidukitiiiibid ei vasta kdesoleva miidruse II ja III lisas esitatud
nduetele, vilja arvatud II lisas sdtestatud 2. tasandi tiiiibikinnituse ndue-
tele ja katsete labimise/mitteldbimise kriteeriumidele, mis on sitestatud
IT lisa 2. liites, ning vélja arvatud sdidukite puhul, mis ei ole varustatud
pneumaatilise tagatelje vedrustussiisteemiga.

2. Alates 1. novembrist 2015 tunnistavad liikmesriikide ametiasutu-
sed kehtetuks uute sdidukite direktiivi 2007/46/EU artikli 26 kohased
vastavustunnistused korgetasemelise hddapidurdussiisteemiga seotud
pohjustel ja keelavad selliste sdidukite registreerimise, miiiigi ja kasutu-
selevotmise, kui nimetatud sdidukid ei vasta kdesoleva mééruse II ja III
lisas esitatud nduetele, vilja arvatud II lisas sétestatud 2. tasandi tiiiibi-
kinnituse nduetele ja katsete ldbimise/mitteldbimise kriteeriumidele, mis
on sdtestatud II lisa 2. liites, ning vilja arvatud sdidukite puhul, mis ei
ole varustatud pneumaatilise tagatelje vedrustussiisteemiga.

3. Alates 1. novembrist 2016 keelduvad liikmesriikide ametiasutused
EU tiiiibikinnituse voi riikliku tiiiibikinnituse andmisest uut tiiiipi sdidu-
kitele korgetasemelise hédapidurdussiisteemiga seotud pohjustel, kui
need ei vasta kdesoleva méadruse II ja IIT lisas esitatud nouetele, seal-
hulgas II lisas sdtestatud 2. tasandi tiiiibikinnituse nduetele ja katsete
labimise/mitteldbimise kriteeriumidele, mis on sdtestatud II lisa 2. liites.

4. Alates 1. novembrist 2018 tunnistavad liikmesriikide ametiasutu-
sed kehtetuks uute sdidukite direktiivi 2007/46/EU artikli 26 kohased
vastavustunnistused korgetasemelise hddapidurdussiisteemiga seotud
pohjustel ja keelavad selliste sdidukite registreerimise, miiiigi ja kasutu-
selevotmise, kui nimetatud sdidukid ei vasta kdesoleva maéruse I ja III
lisas esitatud nouetele, sealhulgas II lisas sétestatud 2. tasandi tiitibikin-
nituse nduetele ja katsete ldbimise/mitteldbimise kriteeriumidele, mis on
sétestatud II lisa 2. liites.

5. Ilma et see piiraks 15igete 1-4 kohaldamist, ei vdi litkmesriikide
ametiasutused  korgetasemelise ~ héddapidurdussiisteemiga  seotud
pOhjustel:

a) keelduda EU voi riikliku titibikinnituse andmisest uut tiitipi s6idu-
kile, kui see sdiduk vastab médruse (EU) nr 661/2009 ja kéesoleva
madruse nduetele;

b) keelata uue sdiduki registreerimist, miiiiki vdi kasutuselevdtmist, kui
see sOiduk vastab médruse (EU) nr 661/2009 ja kédesoleva médruse
noduetele;
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¢) anda EU tiiiibikinnitust v&i riiklikku tiiiibikinnitust vastavalt 2.
tasandi tiliibikinnituse nduetele uuele M,-kategooria sodidukile ja
kuni 8-tonnise suurima massiga N,-kategooria sdidukile enne, kui
hoiatus- ja pidurisiisteemi aktiveerimise katse 1dbimise/mittelédbimise
védrtused on tdpsustatud kooskodlas artikliga 5.

Artikkel 4

EU tiiiibikinnitus seoses kérgetasemelise hidapidurdussiisteemiga

1.  S&iduki EU tiiiibikinnituse saamiseks seoses kdrgetasemelise hiida-
pidurdussiisteemiga esitab tootja vdi tema esindaja tiiiibikinnitusasutu-
sele taotluse.

2. Taotlus koostatakse vastavalt I lisa 1. osas esitatud teatise ndidi-
sele.

3. Kui kédesoleva miéruse II lisas sétestatud asjakohased nduded on
tdidetud, annab ftiiiibikinnitusasutus EU tiiiibikinnituse ning viljastab
tiitibikinnitusnumbri vastavalt direktiivi 2007/46/EU VII lisas esitatud
numeratsioonisiisteemile.

Tiitibikinnitusasutus ei tohi anda sama numbrit iihelegi teisele soiduki-
titibile.

4. Tiiiibikinnitusasutus viljastab 13ike 3 kohase EU tiiiibikinnitustun-
nistuse, mis on koostatud vastavalt I lisa 2. osas esitatud ndidisele.

Artikkel 5
II lisa 2. liite muudatus
Komisjon muudab II lisa 2. liidet 31. detsembriks 2014, et lisada
hoiatus- ja pidurisiisteemi aktiveerimise katse ldbimise/mitteldbimise

véadrtused, millele peavad vastama M,-kategooria ja kuni 8-tonnise
suurima massiga N,-kategooria sdidukid tiiiibikinnituse 2. tasandil.

Artikkel 6

Joustumine

Kéesolev maérus joustub kahekiimnendal péeval pérast selle avaldamist
Euroopa Liidu Teatajas.

Kéesolev madrus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav kdoikides
litkkmesriikides.
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1 LISA

Korgetasemeliste  hidapidurdussiisteemidega ~ seotud  mootorsdidukite
tiiiibihindamise teatise ja EU tiiiibikinnitustunnistuse standardniidised

1. OSA
Teatis
NAIDIS

Teatis nr ... sdiduki EU tiiiibikinnituse kohaldamiseks seoses kdrgetasemeliste
hédapidurdussiisteemidega.

Allpool esitatud teave esitatakse kolmes eksemplaris ja koos sisukorraga.
Joonised esitatakse sobivas modtkavas ja piisavalt iiksikasjalikult A4-formaadis
paberil voi A4-formaadis kaustas. Kui lisatakse fotod, peavad need olema piisa-
valt iiksikasjalikud.

Kui méaruse (EL) nr. 347/2012 1 lisas viidatud siisteemid, osad voi eraldi tehni-
lised seadmestikud on elektroonilise juhtimisseadmetega, esitatakse andmed selle
toimimise kohta.

0. ULDOSA
0.1. Mark (tootja Kaubanimi): .....c..ccccceoiririniiiinininineieneeeee e
0.2. TUUP: ettt eeaenenneaeas
0.2.0.1. SASSTE ovvoeeeeeeeeeee e e
0.2.0.2. Kere / komplektne sOiduk: ........cccooiiiiiiiiiiiiniiieeee
0.2.1. Kaubanimi(-nimed) (kui on teada): ........cccocoveriinenencinineneeeeens
0.3. Tiiiibi identifitseerimisandmed, kui need on maérgitud sdidukile (°): ...
0.3.0. 1. SASSIE: cvvvumrreerrrriesseersssseeresss e sess sttt cresee e
0.3.0.2. Kere / komplektne sOiduk: ........cccooiiiiiiiiiiiiiniiiei e
0.3.1. MArgistuse asukONt: .......ocoiiiiiiiiiieee e e
0.3.1.1. SASSIE wovovveceeciecee e seereenaes
0.3.1.2.  Kere / komplektne sOIduk: ......c.cccooviriiiiiiiiniiieeeceee
0.4. SOiduki Kategooria (€): ....ocevveiriririeieereneeeee e
0.5. Tootja NiMi ja QAAIESS: ...eevveeeeirieeiieieieereee ettt eeeeees
0.6. Andmesiltide asukoht ja kinnitusviis ning sdiduki valmistajatehase
tahise aSUKONE: ..o e
0.6.1. SASSIHLL cvvoveoeeeeee e e
0.6.2. KETEL: e e
0.8. Koostetehas(t)e nimi (nimed) ja aadress(id)

0.9. Tootja esindaja nimi ja aadress (Kui On): .......cccoceviviiinieiieiiiineieenen,
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1.1.

1.2.

1.3.

2.1.1.1.
2.3.
23.1.

2.4.
2.4.1.
2.4.1.1.

24.1.1.1.

24.1.1.2.

2.4.12.

2.4.12.1.

24.12.2.

242,
2.4.2.1.

2.4.2.1.1.

2422,

2.43.

2.4.3.1.

2.432.

2.6.

SOIDUKI EHITUSE ULDANDMED

Representatiivsdiduki fotod ja/voi joonised: .........cccoceveveiieineneninins
Kogu s3iduki MOOGJOONIS: ..cvevveeiirieiiieieirieieieeeie e
Telgede ja rataste arv: ... e
Topeltratastega telgede arv ja asukoht: .........ccccveviiniininiininenne.
Juhitavate telgede arv ja asukoht: ..........ccccooiiiiiniiiininiies e
Veoteljed (arv, asukoht, Gthendusviis): ........cccocooerineiniinenineiicnee,

MASSID JA MOOTMED (/) (¢)
(kilogrammides ja millimeetrites) (vajaduse korral viide joonisele)

Teljevahe(d) (tiiskoormusel) (2!)
Kaheteljelised sOTAUKIA: .....oooiirieiiiricic e

Kolme vdi enama teljega sdidukid
Telje/telgede roobe/rodpmed ja laius(ed)

Iga juhitava telje TOODE (B4): ...vvverveerieeiiecieeie s
Koigi muude telgede ro6pmed (&%) .ovveiveveceeeeeeeeeeeeee e

Koige eesmise telje laius (moddetuna rehvide koige valimiste punktide
vahel, arvestamata rehvide maapinnaldhedast viljakummumist): .........

SGiduki modtmed (lildmodtmed)
Kereta $assii

PIKKUS (25): oo e
Suurim Tubatud pikKUS: ...c.oovieiieeiecee e
Viahim lubatud pikKus: ..o
LATUS (£7)1 oot ereenee s
Suurim Tubatud 1a1US: ..c.cooeveiiiciriiiicccceec e
Vahim Tubatud 1aius: ..o e

Kerega Sassii korral

PIKKUS (22): oot seeneeneneenns
Laadimispinna pikKus: ......c.cccoooiiiiiiiiiiiiieeeeee s e
LATUS (7)1 oot s
Ilma S$assiita heakskiidetud kerede korral (M,- ja Mj-kategooria
soidukid)

PIKKUS (25): oot 2esennnenen

LATUS (27): oottt tes ettt ettt ettt enenees

Tookorras sdiduki mass

Tookorras sdiduki mass koos kerega ning muu kui M;-kategooria
veduki puhul koos haakeseadisega, kui tootja on selle paigaldatud;
voi kereta ja/voi haakeseadiseta Sassii voi kabiiniga Sassii mass, kui
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4.7.

8.1.

8.2.

8.2.1.

8.2.2.

8.2.4.

8.3.

8.4.

8.5.

8.5.1.

8.6.

8.7.

8.7.1.

8.7.2.

13.
13.1.

tootja ei ole keret ja/vdi haakeseadist paigaldanud (kaasa arvatud vede-
likud, tooriistad, varuratas, kui see on paigaldatud, ja juht ning busside
puhul meeskonnaliige, kui sdidukis on meeskonnaliikme iste) (") (iga
variandi suurim ja VARIM MasS): ..oecoreeireeririeeireeeeeese e

Soiduki suurim valmistajakiirus (km/h) (9): oo

PIDURID

(Esitada tuleb jargmised iiksikasjalikud andmed, vajaduse korral ka
identifitseerimisandmed)

Pidurite tiitip ja karakteristikud vastavalt ndukogu direktiivi
71/320/EMU (Y) 1 lisa punktis 1.6 mddratletule koos iiksikasjalike
andmetega ja joonistega trumlite voi ketaste, voolikute margi ning
trumli-/kettasdlmede ja/vdi hdordkatete margi ja tiilibi, efektiivsete
pidurduspindade, trumlite, klotside ja ketaste raadiuste, trumlite
massi, reguleerimisseadmete, telje/telgede ja vedrustuse asjakohaste
08ade KONLAT ..iiuiiiiiiicicc e

Talitlusskeem, direktiivi 71/320/EMU T lisa punktis 1.2 kirjeldatud
pidurisiisteemi kirjeldus ja/vdi joonis koos iiksikasjalike andmete ja
joonistega kdigukasti ja juhtseadiste kohta: .........ccccooeviiiiiininnnne.

SOIAUPIAUIISTSIEEIM ..ttt e

ADIPIAUITISTSIEOII ..ottt ettt ne e eneeaens

Mis tahes lisapiduriSUSTEEM: ........c.cceviiiiirieiiiiiiiieieceeeee e

Haagise pidurisiisteemide juhtseadis ja jouiilekanne haagise vedami-
seks konstrueeritud sdidukite korral: ... ....cccccooiiiniiiiiinince

Soiduk on varustatud vajalike seadmetega elektriliste/pneumaatiliste/-
hiidrauliliste (*) soidupiduritega haagise vedamiseks: jah/ei (¥)

Mitteblokeeruv pidurisiisteem

Stisteemi todtamise kirjeldus (sh koik elektroonilised osad), elektriline
plokkskeem, hiidro- voi pneumoahela skeem: .........cccoeviinincnennns

Direktiivi 71/320/EMU 11 lisa liite punkti 1.1.4.2 (vdi vajaduse korral
XI lisa liite) kohased arvutused ja kdverad: ..........ccccoooiviieiiniiinenins

Jouallika kirjeldus ja/voi joonised (ka elektrivdimendiga pidurisiistee-
MIAE KOTTAL): .oiiiiieiiiiee s

Surudhkpidurisiisteemide korral to6rdhk p2 rohumahuti(te)s: ..............

Vaakumpidurisiisteemide korral algne energiatase mahuti(te)s: ...........

ERISATTED BUSSIDELE
Saiduki klass: 1T klass / B klass (*)

(1) EUT L 202, 6.9.1971, Ik 37.
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Selgitavad mdrkused

(*) Mittevajalik maha tdommata (v3ib esineda juhtumeid, kus ei tule midagi labi
kriipsutada, sest sobivaid variante on rohkem kui iiks).

(*) Kui tiitibi identifitseerimisandmed sisaldavad mirke, mis ei ole kdesoleva
teatisega holmatud sdiduki, osa voi eraldi seadmestiku tiiiipide kirjeldamisel
asjakohased, asendatakse need mirgid dokumentides siimboliga ,,?” (nt
ABC??1237?). R

(°) Liigitatud vastavalt Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi 2007/46/EU
(ELT L 263, 9.10.2007, 1k 1) II lisa A osas sitestatud méadratlustele.

() Kui sdiduki tiks variant on tavalise juhikabiiniga ja teine magamiskohaga
kabiiniga, esitatakse mass ja modtmed mdlema variandi kohta.

(¢) Standard ISO 612:1978 — Maanteesdidukid. Mootorsodidukite ja haagisveo-
kite mdotmed. Terminid ja maératlused.

(8" Mootorsdiduk ja tiishaagis: punkt 6.4.1.

Poolhaagis voi kesktelghaagis: punkt 6.4.2.
Mdirkus:
kesktelghaagise puhul loetakse koige eesmiseks teljeks haakesadise telge.

(&%) Punkt 6.5.

(85) Punkt 6.1 ja sdidukid, mis ei kuulu M;-kategooriasse: Euroopa Parlamendi
ja noukogu direktiivi 97/27/EU (EUT L 233, 25.8.1997, 1k 1) I lisa punkt
24.1.

Haagiste korral tuleb pikkused esitada nii, nagu on maéératletud standardi
ISO 612:1978 punktis 6.1.2. .

(¢7) Punkt 6.2 ja sdidukid, mis ei kuulu M,-kategooriasse: direktiivi 97/27/EU 1
lisa punkt 2.4.2.

(") Juhi massiks ja vajaduse korral meeskonnaliikme massiks loetakse 75 kg
(sellest vastavalt ISO standardile 2416:1992 inimese massiks 68 kg ja pagasi
massiks 7 kg), kiitusepaak tdidetakse 90 % ulatuses ja muud vedelikke
sisaldavad stisteemid (v.a kasutatud vee siisteemid) 100 % ulatuses tootja
poolt ette ndhtud mahust.

(9) Haagiste puhul suurim tootja lubatud kiirus.
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2. OSA

NAIDIS
(Suurim formaat: A4 (210 x 297 mm))
EU TUUBIKINNITUSTUNNISTUS

Tiiibikinnitusasutuse pitser

Teatis:

EU tiiiibikinnituse (')
EU tiiiibikinnituse laiendamise (')
EU tiiiibikinnituse andmisest keeldumise (')

EU tiiiibikinnituse tiihistamise (!)

kohta seoses soiduki korgetasemeliste hddapidurdussiisteemidega

vastavalt komisjoni madrusele (EL) nr 347/2012 muudetud ja tiites tiiibikinni-
tuse 1. tasandi ()/ 2. tasandi ndudeid (')

EU tiiiibikinnitusnumber:

Laiendamise pdhjus:

0.1.

0.2.

0.2

0.3.

0.3

0.4.

0.5.

0.8.

0.9.

7.

8.

1 JAGU

Mark (tootja kaubanimi):
Thiip:
.1. Kaubanimi (-nimed) (vajaduse korral):

Tiiiibi identifitseerimisandmed, kui need on margitud sdidukile (%):

.1. Kdnealuse margistuse asukoht:

Soiduki kategooria ():

Tootja nimi ja aadress:

Koostetehas(t)e nimi (nimed) ja aadress(id):

Tootja esindaja:

1I JAGU

. Lisateave (vajaduse korral): vt lisand

. Katsete tegemise eest vastutav tehniline teenistus:
. Katsearuande kuupéev:

. Katsearuande number:

. Mirkused (kui on): vt lisand

. Koht:

Kuupéev:

Allkiri:

Lisad: Infopakett

Q)
Q]

¢

Katsearuanne

Mittevajalik maha tdmmata.

Kui tiitibi identifitseerimisandmetes on mérke, mis ei ole kidesolevates andmetes kasit-
letud sdiduki, sdiduki osa vdi eraldi seadmestiku tiiipide kirjeldamisel asjakohased,
asendatakse need méargid dokumentides siimboliga ,,?” (nt ABC??123??).

Vastavalt direktiivi 2007/46/EU 1I lisa A osa midratlusele.
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4.2.

43.

44.

4.5.

4.6.

4.7.

4.8.

4.9.

4.10.

4.11.

4.12.

4.13.

Lisand

EU tiiiibikinnitustunnistuse nr ...

Lisateave

Soidukile paigaldatud korgetasemelise hadapidurdussiisteemi lihikirjeldus:

Katsetulemused vastavalt maaruse (EU) nr 347/2012 11 lisale.

Uksikasjad, mis vdimaldavad kindlaks teha ja reprodutseerida katsetamisel
kasutatud sihtmérke.

Kokkuporkehoiatuse etapi katkestavate positiivsete tegevuste loetelu.
Hédapidurdamise etapi katkestavatete positiivsete tegevuste loetelu.

Hoiatussignaali kirjeldus ja juhile kokkuporkehoiatuse signaalide andmise
jérjekord.

Soiduki mass ja lubatud koormus katse ajal.

Katse sihtmarki konkreetselt kindlaks teha vdimaldavad andmed.
Hoiatussiisteemi ja aktiveerimise katse tulemused pargitud sihtmérgiga.
Hoiatussiisteemi ja aktiveerimise katse tulemused liikuva sihtmérgiga.
Rikke avastamise katse tulemused.

Inaktiveerimiskatse tulemused (iiksnes juhul, kui sdiduk on varustatud
héadapidurdussiisteemi inaktiveerimise vahenditega).

Viira reaktsiooni katse tulemused.

Soidukitiiiip koos selle kdrgetasemelise hédapidurdussiisteemiga vastab
médruse (EU) nr 347/2012 1I lisa 1. liites sétestatud tiiibikinnituse 1.
tasandi nduetele: jah/ei (1)

Soidukitiitip koos selle korgetasemelise hadapidurdussiisteemiga vastab
madruse (EU) nr 347/2012 1II lisa 2. liites sétestatud tiitibikinnituse 2.

tasandi nduetele: jah/ei (')

Markused (kui on):

(") Mittevajalik maha tdmmata.
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11 LISA

Mootorsdidukite tiiiibikinnituse nduded ja katsed seoses korgetasemelise

1.2.
1.2.1.

1.2.1.1.

1.2.1.2.

1.2.1.2.1.

1.2.1.3.

1.2.2.

1.2.3.

1.2.4.

hidapidurdussiisteemiga

Nouded
Uldnduded

Koik kédesoleva médruse reguleerimisalasse kuuluvad sdidukid
vastavad seoses paigaldatud korgetasemelise hddapidurdussiisteemiga
kdesoleva lisa punktides 1.1-1.6.2 sdtestatud toimimisnduetele ning
on varustatud mitteblokeeruva pidurisiisteemiga kooskdlas URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 13 (') lisas 13 sétestatud
toimimisnduetega.

Magnet- voi elektrivéljad ei tohi korgetasemelise hédapidurdussiis-
teemi tohusust hiirida. Seda tdoendatakse vastavusega URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirja nr 10 03-seeria muudatustele.

Komplekssete elektrooniliste juhtimissiisteemide ohutusaspektidele
vastamist tdendatakse III lisa nduete tditmisega.

Toimimisnduded

Stisteem annab juhile asjakohase hoiatuse vastavalt punktides
1.2.1.1-1.2.1.3 kirjeldatule.

Kokkupdrkehoiatuse, kui kdorgetasemeline héddapidurdussiisteem on
teinud kindlaks v&imaliku kokkupdrke eespool samas sdidureas oleva
M-, N- vdi O-kategooria sdidukiga, mis sdidab vdiksema kiirusega, on
aeglustunud peatumiseks vOi seisab paigal ega ole médratletud liik-
uvana. Hoiatust tdpsustatakse punktis 1.5.1.

Rikkehoiatuse, kui korgetasemelises hadapidurdussiisteemis esineb
rike, mille tottu ei ole tdidetud kdesoleva lisa nduded. Hoiatust tdpsus-
tatakse punktis 1.5.4.

Korgetasemelise hddapidurdussiisteemi iga autokontrolli vahel ei tohi
olla mirgatavat ajavahemikku ning seetdttu ei tohi olla mérgatavat
viivitust hoiatussignaali sisseliilitamisel elektriliselt kindlakstehtava
rikke korral.

Kui siisteem on inaktiveeritud, antakse inaktiveerimise hoiatus, juhul
kui sdiduk on varustatud kdrgetasemelise hdadapidurdussiisteemi késitsi
inaktiveerivate vahenditega. Seda tépsustatakse punktis 1.4.2.

Pérast hoiatust (hoiatusi), millele on viidatud punktis 1.2.1.1 ja vasta-
valt punktide 1.3.1, 1.3.2 ja 1.3.3 sitetele, leiab aset hdadapidurdamise
etapp, mille eesmérk on asjaomase sdiduki kiiruse oluline vihenda-
mine. Seda katsetatakse vastavalt punktidele 2.4 ja 2.5.

Korgetasemeline hadapidurdussiisteem on aktiivne vdhemalt sdiduki
kiiruse juures 15 km/h kuni sdiduki suurima valmistajakiiruseni ning
soiduki igasuguse koormuse juures, vélja arvatud juhul, kui see on
kasitsi inaktiveeritud vastavalt punktile 1.4.

Korgetasemeline hiadapidurdussiisteem projekteeritakse selliselt, et
kokkuporkehoiatuse signaalide esilekutsumine on viidud miinimumini
ning et viltida iseseisvat pidurdamist olukordades, mil juht ei tunne &ra
eelseisvat esikokkupdrget. Seda toendatakse vastavalt punktile 2.8.

(1) EL on iihinenud kdnealuse URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjaga ndukogu otsu-

sega 97/836/EU (EUT L 346, 17.12.1997, Ik 78).
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1.3.

1.3.1.

1.4.

1.4.1.

1.4.2.

1.5.

1.5.1.

Juhi sekkumine

Korgetasemeline hddapidurdussiisteem voib vdimaldada juhil katkes-
tada kokkuporkehoiatuse etapi. Kui sdiduki pidurisiisteemi siiski kasu-
tatakse haptilise hoiatuse andmiseks, peab siisteem vdimaldama juhil
hoiatuspidurdamise etapi katkestamist.

Korgetasemeline hiddapidurdussiisteem voimaldab juhil héddapidurda-
mise etapi katkestada.

Punktides 1.3.1 ja 1.3.2 kirjeldatud juhtudel voib katkestamist alustada
igasuguse positiivse tegevusega (nt gaasipedaali 10puni allavajutamine,
suunatulelaterna liiliti kasutamine), mis nditab, et juht on hédaolukor-
rast teadlik. Soiduki tootja esitab tiilibikinnituse andmisel tehnilisele
teenistusele nende positiivsete tegevuste loetelu ning need lisatakse I
lisa 2. osa II jaos viidatud katsearuandele.

Juhul kui sdiduk on varustatud korgetasemelise hddapidurdussiisteemi
inaktiveerimise vahenditega, kehtivad jargmised asjakohased tingi-
mused.

Korgetasemeline hédapidurdussiisteem lillitub iga uue siiitetsiikli
alguses automaatselt sisse.

Pidev optiline hoiatussignaal teavitab juhti kdrgetasemelise hadapidur-
dussiisteemi inaktiveerimisest. Selleks vOib kasutada punktis 1.5.4
nimetatud kollast hoiatussignaali.

Hoiatussignaal

Punktis 1.2.1.1 kirjeldatud kokkupdrkehoiatust antakse vdhemalt kahel
kujul, valides akustilise, haptilise voi optilise hoiatuse vahel.

Hoiatussignaali ajastus on selline, et see voimaldab juhil kokkupdrkeo-
hule reageerida ja olukorra tile kontroll votta, kuid ei héiri juhti liiga
varajaste vOi sagedaste hoiatustega. Seda katsetatakse vastavalt punk-
tidele 2.4.2 ja 2.5.2.

Soiduki tootja esitab tiilibikinnituse andmisel hoiatussignaali kirjelduse
ja juhile kokkupdrkehoiatuse signaalide andmise jérjekorra ning need
kantakse katseprotokolli.

Kui kokkupodrkehoiatuse osana kasutatakse optilisi vahendeid, siis vdib
optiliseks signaaliks olla punktis 1.2.1.2 kirjeldatud rikke hoiatussig-
naalide vilkumine.

Punktis 1.2.1.2 viidatud rikkehoiatuseks on kollane pidev optiline
hoiatussignaal.

Koik kdorgetasemelise hddapidurdussiisteemi optilised hoiatussignaalid
siittivad, kui siiiiteliiliti on sisse liilitatud voi on sisseliilitatud asendi ja
kéivitusasendi vahepealses asendis, mille tootja on méaranud kontrol-
lasendiks (esialgne siisteem (sisseliilitatud)). Seda nduet ei kohaldata
iihisalal kuvatavate hoiatussignaalide suhtes.

Optilised hoiatussignaalid on ndhtavad ka pidevavalges; juht peab
saama hoiatussignaali nduetekohast seisundit juhiistmelt kergesti kont-
rollida.

Kui korgetasemeline hddapidurdussiisteem ei to6ta ajutiselt, nt halbade
ilmastikutingimuste tottu, siis poleb juhile sellest marku andev pidev
kollane tuli. Selleks voidakse kasutada punktis 1.5.4 tédpsustatud hoia-
tussignaali.
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1.6.

1.6.1.

1.6.2.

2.1

2.1.1.

2.2.

2.2.1.

2.3.

2.3.1.

2.4,

2.4.1.

Korralist tehnotilevaatust kisitlevad sitted

Korralistel tehnotilevaatustel on vdimalik korgetasemelise hédapidur-
dussiisteemi tookorras olekut kontrollida rikke hoiatussignaali staatuse
visuaalse jilgimise teel parast siiiteliiliti sisseliilitamist ja pirni kont-
rollimisel.

Juhul kui hoiatussignaal kuvatakse iihisalal, siis veendutakse enne
hoiatussignaali kontrollimist, et {ihisala on todkorras.

Taitbikinnituse ajal esitatakse konfidentsiaalne liihililevaade tootja
valitud kaitsevahenditest, millega takistatakse rikke hoiatussignaali
to0 lihtsat lubamatut muutmist.

Konealune kaitsendue on tdidetud ka juhul, kui on olemas tidiendav
voimalus korgetasemelise hddapidurdussiisteemi tookorras oleku kont-
rollimiseks.

Katsemenetlused
Katsetingimused

Katse tehakse tasasel, kuival betoonil voi asfaldil, mis voimaldab head
haardumist.

Umbritseva 6hu temperatuur on vahemikus 0 °C kuni 45 °C.

Horisontaalne néhtavus vdimaldab sihtmiarki kogu katse jooksul
jélgida.

Katsetamine ei tohi toimuda tuulega, mis vdib mdjutada katsetulemusi.

Soiduki katsetamistingimused
Katsekaal

Soidukit katsetatakse tootja ja tehnilise teenistuse vahel kokkulepitud
koormustingimustes. Katsemenetluse ajal muudatusi ei tehta.

Katse sihtmérgid

Katsetamisel kasutatavad sihtmérgid on tavapéraselt suuremahulise
seeriatootmisega M;-kategooria sdiduautod keretiilibiga AA sedaan
vOi teise vOimalusena ,pehme sihtmirk”, mis esindab asjaomast
soidukit seoses selle kindlakstegemisvdimet iseloomustavate néditaja-
tega, mida kohaldatakse katsetamisel oleva korgetasemelise hadapidur-
dussiisteemi sensorstisteemi suhtes ().

Sihtmaérki (sihtmirke) konkreetselt kindlaks teha ja reprodutseerida
voimaldavad andmed tuleb kanda sdiduki tiilibikinnituse dokumenti-
desse vastavalt I lisa 2. osa II jao lisandi punktile 4.6.

Hoiatussiisteemi ja aktiveerimise katse pargitud sihtmargiga

Asjaomane sdiduk ldheneb pargitud sihtmirgile sirgjooneliselt vihe-
malt kaks sekundit enne asjaomase sdidukiga tehtava katse funktsio-
naalosa, kusjuures asjaomase sdiduki korvalekalle sihtmérgi keskjoo-
nest ei tohi olla iile 0,5 meetri.

(") Pehme sihtmirgi kindlakstegemisvdimet iseloomustavad niitajad on tootja ja tehnilise
talituse vahel kokku lepitud vordvadrsetena selliste M;-kategooria sdiduautode néitaja-
tega, mille keretiilip on AA sedaan.
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2.4.2.

24.2.1.

2422,

2.4.23.

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

2.5.
2.5.1.

Katse funktsionaalosa algab, kui asjaomane sdiduk liigub kiirusel 80 +
2 km/h ning on sihtmérgist vihemalt 120 meetri kaugusel.

Funktsionaalosa algusest kuni kokkupdrke punktini ei reguleeri juht
asjaomase soiduki juhitavust, vélja arvatud rooliratta kerge reguleeri-
mine korvalkaldumise takistamiseks.

Punktis 1.5.1 viidatud kokkupdrkehoiatuse ajastus vastab jargmistele
tingimustele.

a) Tiibikinnituse 1. tasandi puhul antakse: vdhemalt tiks haptiline voi
akustiline hoiatus hiljemalt 1. liite tabeli B-veerus tépsustatud vaar-
tusel.

b) Tiiibikinnituse 2. tasandi puhul antakse vahemalt iiks hoiatus hilje-
malt 2. liite tabeli B-veerus tépsustatud véartusel jargmiselt:

— 2. liite tabeli 1. reas viidatud sdidukikategooriate puhul antakse
haptiline v&i akustiline hoiatus ning

— 2. liite tabeli 2. reas viidatud sdidukitiilibi kategooriate puhul
antakse haptiline, akustiline voi optiline hoiatus.

Viahemalt kaks hoiatust antakse hiljemalt jargmistes dokumentides
tépsustatud véartustel:

tiliibikinnituse 1. tasandi puhul: 1. liite tabeli C-veerg

tiiiibikinnituse 2. tasandi puhul: 2. liite tabeli C-veerg

Kiiruse vdhendamine hoiatusetapis ei iileta 15 km/h voi 30 % asja-
omase soiduki kiiruse vdhendamisest kokku, olenevalt sellest, kumb
véddrtus on suurem.

Kokkuporkehoiatuse etapile jargneb hddapidurdamise etapp.

Héadapidurdamise etapp ei alga enne, kui aeg kokkupdrkeni on kuni 3
sekundit.

Nouetele vastavust kontrollitakse kas katse ajal vddrtuse tegeliku moot-
mise teel vdi kasutades sdiduki tootja esitatud dokumente vastavalt
tootja ja tehnilise teenistuse vahel kokkulepitule.

Asjaomase soiduki kiirus ei vdhene pargitud sihtmérgiga kokkupdrke
hetkel alla jargmistes dokumentides tdpsustatud vaértuste:

Tiitibikinnituse 1. tasandi puhul: 1. liite tabeli D-veerg

Tiitbikinnituse 2. tasandi puhul: 2. liite tabeli D-veerg

Hoiatussiisteemi ja aktiveerimise katse liikuva sihtmérgiga

Asjaomane sdiduk ldheneb liikuvale sihtmaérgile sirgjooneliselt samas
suunas vidhemalt kaks sekundit enne asjaomase sGidukiga tehtava katse
funktsionaalosa, kusjuures soiduki kdrvalekalle sihtmérgi keskjoonest
ei tohi olla iile 0,5 meetri.
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2.52.1.

2522,

2.5.2.3.

2.6.
2.6.1.

2.6.2.

Katse funktsionaalosa algab, kui asjaomane sdiduk liigub kiirusel 80 +
2 km/h ning liikuv sihtmérk vihemalt jirgmistes dokumentides tdpsus-
tatud véirtustel:

Tiibikinnituse 1. tasandi puhul: 1. liite tabeli H-veerg
Tiibikinnituse 2. tasandi puhul: 2. liite tabeli H-veerg

Asjaomase sdiduki ja litkuva sihtmérgi kaugus on vihemalt 120
meetrit.

Funktsionaalosa algusest kuni hetkeni, mil asjaomase sdiduki kiirus on
vordne sihtmirgi omaga, ei reguleeri juht sdiduki juhitavust, vilja
arvatud rooliratta kerge reguleerimine korvalekaldumise takistamiseks.

Punktis 1.5.1 viidatud kokkupdrkehoiatuse ajastus vastab jargmistele
tingimustele.

Vidhemalt iiks haptiline voi akustiline hoiatus antakse hiljemalt jarg-
mistes dokumentides tapsustatud vairtustel:

Tiitibikinnituse 1. tasandi puhul: 1. liite tabeli E-veerg

Tiitibikinnituse 2. tasandi puhul: 2. liite tabeli E-veerg

Vidhemalt kaks hoiatust antakse hiljemalt jirgmistes dokumentides
tapsustatud védrtustel:

Tiitibikinnituse 1. tasandi puhul: 1. liite tabeli F-veerg

Tiitibikinnituse 2. tasandi puhul: 2. liite tabeli F-veerg

Kiiruse vdhendamine hoiatusetapis ei iileta 15 km/h voi 30 % asja-
omase soiduki kiiruse vdhendamisest kokku, olenevalt sellest, kumb
vidrtus on suurem.

Kokkuporkehoiatuse etapile jargneb hiddapidurdamise etapp, mille tule-
musena ei pdrka asjaomane sdiduk kokku litkuva sihtmérgiga.

Hadapidurdamise etapp ei alga enne, kui aeg kokkupdrkeni on kuni 3
sekundit.

Nouetele vastavust kontrollitakse kas katse ajal védrtuse tegeliku moot-
mise teel voi kasutades sdiduki tootja esitatud dokumente, vastavalt
tootja ja tehnilise teenistuse vahel kokkulepitule.

Rikke avastamise katse

Elektririkke simuleerimine, nditeks katkestades korgetasemelise hiada-
pidurdussiisteemi mis tahes komponendi elektritoite vOi siisteemi
komponentide vahelise mis tahes elektriithenduse. Korgetasemelise
hidapidurdussiisteemi rikke simuleerimisel ei katkestata elektriiihen-
dust punktis 1.5.4 kirjeldatud hoiatussignaaliga ega punktis 1.4
viidatud vabatahtliku kdrgetasemelise hidapidurdussiisteemi manuaalse
inaktiveerimise seadmega.

Punktis 1.5.4 kirjeldatud pidurisiisteem aktiveeritakse ja see jddb
aktiivseks vdhemalt 10 sekundiks soiduki liikumisel kiirusega iile
15 km/h ning see aktiveeritakse kohe parast paigalseisva sdiduki siiiite-
luku vélja- ja sisseliilitamise tsiiklit, kuni simuleeritud rike kdrvalda-
takse.
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2.7.

2.7.1.

2.8.

2.8.1.

2.8.2.

2.8.3.

Inaktiveerimiskatse

Soidukite puhul, mis on varustatud korgetasemelise hiddapidurdussiis-
teemi inaktiveerimise vahenditega, tuleb siiiitelilliti keerata sisseliili-
tatud asendisse ja inaktiveerida korgetasemeline hddapidurdussiisteem.
Punktis 1.4.2 nimetatud hoiatussignaal aktiveeritakse. Siiiiteliiliti keera-
takse lukustatud voi viljalilitatud asendisse. Siititeliiliti tuleb uuesti
keerata sisseliilitatud asendisse ja kontrollida, et eelnevalt aktiveeritud
hoiatussignaal ei aktiveeru uuesti, mis annab marku sellest, et kdrge-
tasemelise hidapidurdussiisteemi funktsionaalsus on punkti 1.4.1 koha-
selt taastatud. Kui siiiitesiisteem aktiveeritakse votme abil, peab
eespool kirjeldatud ndue olema tdidetud votit eemaldamata.

Vaira reaktsiooni katse

Kaks M;-kategooria sdidukit keretiilibiga AA sedaan pargitakse
a) asjaomase soOiduki liikumissuunaga samas suunas,

b) iiksteisest 4,5 meetri kaugusele (1),

¢) nii, et mdlema sdiduki tagaosa on liksteisega joondatud.

Asjaomane soiduk liigub vdhemalt 60 meetrit konstantsel kiirusel 50 +
2 km/h, et soita kahe pargitud sdiduki vahelt 14bi.

Katse ajal ei reguleerita asjaomase sdiduki juhitavust, vilja arvatud
rooliratta kerge reguleerimine korvalkaldumise takistamiseks.

Korgetasemeline hdadapidurdussiisteem ei tohi anda kokkupdrkehoiatust
ega esile kutsuda hiddapidurdamise etappi.

(") Iga pargitud sdiduki vordluspunkt, mille abil fikseeritakse kaugus kahe pargitud sdiduki
vahel, méiratakse kindlaks vastavalt standardile ISO 612:1978.



1. liide

Tiilibikinnituse 1. tasand: hoiatussiisteemi ja aktiveerimise katse nouded — libimise/mittelibimise viirtused

C

Soidukikategooria

Pargitud sihtmark

Liikuv s

ihtmérk

Hoiatuste ajastus

Vihemalt iiks haptiline
voi akustiline hoiatus

(viide punktile 2.4.2.1)

Vihemalt kaks hoiatust

(viide punktile 2.4.2.2)

Asjaomase sdiduki kiiruse
vihenemine

(viide punktile 2.4.5)

Hoiatuste ajastus

Vihemalt iiks haptiline
voi akustiline hoiatus

(viide punktile 2.5.2.1)

Véhemalt kaks hoiatust

(viide punktile 2.5.2.2)

Asjaomase sdiduki
kiiruse vdhenemine

(viide punktile 2.5.3)

Sihtkiirus

(viide punktile 2.5.1)

M3,N3jaN2>8t
(varustatud pneumaatilise
voi Ohk-hiidraulilise
pidurisiisteemiga ning
pneumaatilise tagatelje
vedrustussiisteemiga)

Hiljemalt 1.4
sekundit enne hida-
pidurdamise etapi
algust

Hiljemalt 0,8 sekundit
enne hidapidurdamise
etapi algust

Vihemalt 10 km/h

Hiljemalt 1,4
sekundit enne hdda-
pidurdamise etapi
algust

Hiljemalt 0,8
sekundit enne hdda-
pidurdamise etapi
algust

Asjaomane sdiduk ei
porka kokku litkuva
sihtmérgiga

32 +£ 2 km/h

SI0TY0'6C — LH — LPE0UTIOT

100°1T00

61



2. liide

Tiiiibikinnituse 2. tasand: hoiatussiisteemi ja aktiveerimise katse nouded — libimise/mittelibimise viirtused

Rida A B C D E F G H
Pargitud sihtmirk Liikuv sihtmirk
Hoiatuste ajastus Hoiatuste ajastus
Asjaomase sodiduki kiiruse vihe- Asjaomase sdiduki kiiruse Sihtkii
U . . " . ihtkiirus
0 Sdidukikategooria nemine vihenemine
Vihemalt 1 Vihemalt 2 Viahemalt 1 Viahemalt 2
(viide punktile . . . . . . (viide punktile . . . .
242.1) (viide punktile 2.4.2.2) (viide punktile 2.4.5) (viide punktile 2.5.2.1) 252.2) (viide punktile 2.5.3) (viide punktile 2.5.1)
1 M; (Y, Hiljemalt Hiljemalt 0,8 sekundit | Vdhemalt 20 km/h Hiljemalt Hiljemalt Asjaomane soiduk ei 12 + 2 km/h
N3 ja N> 8t 1,4 sekundit enne | enne hiddapidurdamise 1,4 sekundit enne | 0,8 sekundit enne | porka kokku liikuva
hédapidurdamise etapi algust hédapidurdamise hadapidurdamise sihtmérgiga
etapi algust etapi algust etapi algust
2 No< 8t (%) (%) Hiljemalt Enne hédapidurda- Véhemalt 10 km/h Hiljemalt Enne hédapidur- Asjaomane sdiduk ei 67 = 2 km/h (%)
ning 0,8 sekundit enne | mise etapi algust (%) 0,8 sekundit enne | damise etapi porka kokku liitkuva
M, () (%) hédapidurdamise hédapidurdamise algust (?) sihtmérgiga
etapi algust etapi algust

(") Hudropidurisiisteemidega Ms-kategooria sdidukite suhtes kehtivad 2. veerus esitatud nduded.

(?) Pneumaatilise pidurisiisteemidega sdidukite puhul kehtivad 1. veerus esitatud nduded.

(}) Viirtused tédpsustab sdiduki tootja tiiiibikinnituse ajal (vt I lisa osa 2, addendum, punkt 4.4).

(*) Soidukitootjad, kes valmistavad 2. reaga hdlmatud sdidukikategooriaid, vdivad tiiiibikinnituse saamiseks valida 1. reas esitatud véidrtused; sellisel juhul tuleb tdendada vastavust kdikidele 1. reas esitatud védirtustele.
(°) Lahtris H2 mérgitud sihtkiiruse véirtused vaadatakse 14bi enne 1. novembrit 2021.

SI0TY0'6C — LH — LPEOUTIOT

100°100

0T
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111 LISA

Soidukite komplekssete elektrooniliste juhtsiisteemide ohutusaspektide suhtes

2.1

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

kohaldatavad nouded

Uldised markused

Kéesolevas lisas méiratakse kindlaks dokumentide, rikkestrateegia ja
kontrolli suhtes kohaldatavad nduded seoses soidukite komplekssete
elektrooniliste juhtsiisteemide ohutusaspektidega kéesoleva maééruse
ulatuses.

Kéesolevat lisa voib kohaldada ka elektroonilis(t)e siisteemi(de) juhita-
vate ohutusega seotud funktsioonide suhtes.

Kéesolevas lisas ei médrata kindlaks sdidukite komplekssete elektrooniliste
juhtstisteemide tehnilisi tingimusi, kuid see hdlmab konstrueerimisel raken-
datavaid meetodeid ja tiilibikinnituse saamiseks tehnilisele teenistusele
edastatavat teavet.

Konealuse teabega ndidatakse, et kompleksse elektroonilise juhtsiisteemi
puhul jérgitakse tavapdrases ja rikkeolukorras koiki asjakohaseid kées-
olevas méaruses kindlaks méadratud toimimisndudeid.

Moisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi moisteid:

ohutuskontseptsioon” — siisteemi, niiteks elektroonilistesse seadmetesse
kavandatud abindude kirjeldus, millega tagatakse siisteemi terviklikkus
ja ohutu toimimine ka elektririkke korral.

Ohutuskontseptsiooni osa voib olla ka sdiduki héddavajalike funktsioo-
nide tagamise vdimalus osalise voi koguni tédieliku varusiisteemi abil;

»elektrooniline juhtslisteem” — nimetatud soiduki juhtimisfunktsiooni
tootmisel elektroonilise andmetdotluse abil koostoimimiseks ette nahtud
seadmete kombinatsioon.

Konealused, sageli tarkvaraga juhitavad stisteemid koostatakse eraldi
funktsionaalsetest osadest, nagu andurid, elektroonilised juhtseadmed ja
ajamid, ning need iihendatakse iilekandeliilide abil. Need vdivad sisal-
dada mehaanilisi, elektropneumaatilisi voi elektrohiidraulilisi elemente;

,.s0idukite komplekssed elektroonilised juhtsiisteemid” — juhtimishierar-
hiasse kuuluvad elektroonilised juhtsiisteemid, kusjuures hierarhia
korgema taseme elektrooniline juhtsiisteem/-funktsioon voib juhitava
funktsiooni vélja liilitada;

korgema taseme juhtsiisteem/funktsioonid” — siisteemid/funktsioonid,
mis kasutavad sdiduki kditumise muutmiseks lisatootlusseadmeid ja/voi
lisaandureid, varieerides kaskluste abil sdiduki juhtsiisteemi tavaparaseid
funktsioone.

See voimaldab komplekssetel siisteemidel muuta automaatselt oma
eesmdrke vastavalt nende tajutud olukordadest sdltuvale prioriteedile;

seadmed” — kéesolevas lisas kisitletavad védikseimad siisteemikompo-
nentide osad; kdnealuseid komponentide kombinatsioone vaadeldakse
identifitseerimise, analiilisimise vOi asendamise seisukohast iihe iiksu-
sena;



2012R0347 — ET — 29.04.2015 — 001.001 — 22

2.6.

2.7.

2.8.

3.2.

3.2.1.

3.2.2.

3.2.3.

3.3.

3.3.1.

,Jjulekandeiihendused” — eraldi asuvate seadmete omavaheliseks iihenda-
miseks kasutatavad vahendid, mille kaudu edastatakse signaale, andmeid
vOi energiat.

Need on enamasti elektrilised, kuid voivad osaliselt olla ka mehaani-
lised, pneumaatilised, hiidraulilised voi optilised;

»reguleerimispiirkond” — véljundparameeter, millega mairatakse kind-
laks, millist ulatust silisteem toendoliselt kontrollib;

funktsionaalse toimimise piirid” — nendega méaratakse kindlaks vélised
fitisilised piirid, mille ulatuses suudab siisteem kontrolli séilitada.

Dokumentatsioon
Nouded

Tootja esitab dokumentatsiooni, mis vOdimaldab tutvuda kompleksse
elektroonilise juhtsiisteemi, mille tiilibikinnitust taotletakse (edaspidi
,susteem”), pohikonstruktsiooniga ja viisiga, kuidas see on seotud
sdiduki muude siisteemidega voi kuidas toimub viljundparameetrite
otsene reguleerimine.

Selgitada tuleb tootja poolt ette ndhtud ,,siisteemi” ja ohutuskontsept-
siooni funktsioone.

Andmed voib esitada lithidalt, aga need peavad sisaldama tdendeid selle
kohta, et projekteerimis- ja arendustegevuses on osalenud koigi
hdlmatud siisteemivaldkondade asjatundjad.

Korraliste tehnotiilevaatustega seoses tuleb dokumentides kirjeldada,
kuidas saab kontrollida ,,slisteemi” kéitusoleku hetkeolukorda.

Dokumentatsioon tehakse kittesaadavaks kahes osas:

a) tiibikinnituse saamiseks esitatav 3. jaos loetletud materjale (vilja
arvatud punktis 3.4.4 loetletud materjalid) hdlmav ametlik dokumen-
tatsioon, mis esitatakse tehnilisele teenistusele tiiiibikinnitustaotluse
esitamisel. Seda kasutatakse punktis 4 sitestatud vastavustdendamisel
vordlusalusena;

b

~

punktis 3.4.4 viidatud lisamaterjalid ja analiiisiandmed, mis jédavad
tootja valdusesse, kuid mis tuleb tiiiibikinnituse andmisel teha kont-
rollimise tarvis kattesaadavaks.

»Stisteemi” funktsioonide kirjeldus

Esitatakse kirjeldus, milles selgitatakse lihtsalt ja arusaadavalt koiki
,susteemi” juhtfunktsioone ja eesmirkide saavutamiseks kasutatavaid
meetodeid, sealhulgas ka juhttoiminguid teostava(te) mehhanismi(de)
selgitust.

Esitatakse koikide sisend- ja tajutud parameetrite loend ning méératle-
takse nende toopiirkond.

Esitatakse ka koikide ,,siisteemi” poolt reguleeritavate véljundparamee-
trite loend ja iga juhu kohta ka selgitus, kas reguleerimine toimub otse-
selt voi soiduki mdone muu siisteemi kaudu. Kindlaks médratakse iga
konealuse parameetri reguleerimispiirkond.

Funktsionaalse toimimise piirid esitatakse juhul, kui see on siisteemi
toimimise seisukohast oluline.

Stisteemi skeemid
Komponentide loetelu

Esitatakse koiki ,,siisteemi” seadmeid hdlmav loend, milles nimetatakse
ka muid konealuse juhtfunktsiooni toimimiseks vajalikke sdiduki
slisteeme.

Konealuste seadmete kombinatsiooni kujutav iilevaatlik skeem esitatakse
koos seadmestiku jaotumise ning ka seadmete omavaheliste ithenduste
selgitusega.
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3.3.5.1.

3.4.
3.4.1.

3.4.2.

3.4.3.

Seadmete funktsioonid

»Stisteemi” iga seadme funktsiooni selgitatakse iilevaatlikult ja ndida-
takse, millised signaalid tihendavad seadet teiste seadmetega voi sdiduki
muude slisteemidega. Selle vaib esitada kas margistatud plokkdiagram-
mina vOi muu skeemina voi diagrammiga illustreeritud kirjeldusena.

Uhendusviisid

»Stisteemi” sisetihendusi ndidatakse elektriliste tilekandetihenduste puhul
lilitusskeemidega, optiliste tthenduste puhul optiliste kiudkaablite skee-
midega, pneumaatiliste v3i hiidrauliliste tihenduste puhul torustiku skee-
miga ning mehaaniliste {ihenduste puhul lihtsustatud diagrammskeemiga.

Signaalivoog ja prioriteedid

Seadmete vahel edastatavad signaalid ja konealused iihenduskanalid
peavad iiksteisele selgelt vastama.

Multipleksitud andmeteede signaalide prioriteedid esitatakse juhul, kui
prioriteet voib mdjutada toimimist voi ohutust seoses kdesoleva maéru-
sega.

Seadmete identimine

Iga seade on selgelt ja tiheselt idenditav (nt riistvara méargistamise abil ja
tarkvara sisu margistamise voi véljundi abil), et vastavat riistvara ja
dokumente oleks voimalik omavahel seostada.

Kui funktsioone kombineeritakse iihe seadme voi ka iihe arvuti piires,
aga plokkdiagrammil on need arusaadavama ja iilevaatlikuma selgituse
huvides esitatud mitme plokina, kasutatakse vaid tihte riistvara identifit-
seerimismargistust.

Konealuse identimismérgistuse kasutamisega kinnitab tootja, et paigal-
datud seadmestik vastab seonduvatele dokumentidele.

Identifitseerimismérgistusega maératletakse riist- ja tarkvara versioon
ning kui versiooni muutmisel muutuvad kéesoleva midrusega seoses
ka seadme funktsioonid, muudetakse ka identifitseerimismérgistust.

Tootja ohutuskontseptsioon

Tootja esitab deklaratsiooni, millega kinnitab, et riketeta olukorras ei
piira ,siisteemi” eesmarkide saavutamiseks valitud strateegia kdesoleva
médruse ettekirjutuste alla kuuluvate siisteemide ohutut toimimist.

Seoses ,,siisteemis” kasutatava tarkvaraga selgitatakse iilevaatlikult selle
arhitektuuri ning margitakse dra kasutatud projekteerimismeetodid ja
-vahendid. Tootja on valmis vajaduse korral esitama toendeid vahendite
kohta, mille abil médrati projekteerimis- ja arendustegevuse kdigus kind-
laks siisteemiloogika toimimine.

Tootja esitab tehnilisele teenistusele selgituse nende lahutamatult
siisteemi kuuluvate projekteerimistingimuste kohta, millega tagatakse
ohutu toimimine ka rikkeolukorras. Voimalikud projekteerimistingi-
mused siisteemi rikkeolukorra puhul on niiteks jargmised:

a) toimimise tagamine osalise siisteemi abil,
b) imberliilitumine eraldiseisvale varusiisteemile,
c) korgema taseme funktsioonide viljaliilitamine.

Rikke korral hoiatatakse juhti niditeks hoiatussignaaliga voi kuvatava
teatega. Kui juht ei ole siisteemi inaktiveerinud, poorates niiteks siiiite-
luku véljaliilitatud asendisse voi liilitades vélja konkreetse funktsiooni,
kui selleks on ette ndhtud spetsiaalne liiliti, peaks hoiatus kestma seni-
kaua, kuni rikkeolukord piisib.
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3.43.1.

3.432.

3.433.

3.44.

3.4.4.1.

Kui projekteeritud on teatavate rikkeolukordade puhul osalise toimimise
reziim, nimetatakse need rikkeolukorrad ning méératletakse nendest tule-
nevad tohususpiirangud.

Kui projekteeritud on varusiisteem sdiduki juhtsiisteemi eesmérkide saavu-
tamiseks, selgitatakse timberliilitumismehhanismi pohimétteid, dubleeri-
tuse loogikat ja taset ning koiki sisseehitatud varukontrollisiisteeme ning
madratletakse nendest tulenevad tShususpiirangud.

Kui valitud tingimusel eemaldatakse kdrgema taseme funktsioon, katkes-
tatakse koik selle funktsiooniga seotud vastavad viljund-juhtsignaalid,
vilistades samal ajal iileminekuhdiringute tekkimise.

Dokumentatsiooni toetatakse analiilisiga, milles nédidatakse iildjoontes dra
siisteemi toimimine mis tahes nimetatud rikkeolukorra puhul, mis
avaldab mdju soiduki juhitavusele voi ohutusele.

See voib podhineda rikete liigi ja mdju analiiisil (Failure Mode and
Effect Analysis, FMEA), vigade puu analiiiisil (Fault Tree Analysis,
FTA) voi muul sarnasel slisteemi ohutuse aspektist asjakohasel menet-
lusel.

Valitud analiiiitilise(d) 1dhenemise(d) kehtestab ja seda/neid kohaldab tootja
ning tiitibikinnituse andmisel tuleb need kontrollimise tarvis kéttesaadavaks
teha.

Konealustes dokumentides loetletakse jélgitavad parameetrid ning
ndhakse punktis 3.4.4 osutatud iga rikkeolukorra tiiiibi korral ette juhile
ja/vai hooldustdotajatele / tehnoiilevaatuse todtajatele antav hoiatussig-
naal.

Vastavustoendamine ja katsetamine

Punktis 3 noutavates dokumentides sétestatud ,,stisteemi” funktsionaalset
toimimist katsetatakse jargmisel viisil.

,Stisteemi” funktsioneerimise kontroll

Tavapiraste tootasemete viljaselgitamiseks kontrollitakse — sdiduki
slisteemi toimimist riketeta olukorras tootja spetsifikatsiooni vordlusalu-
seks vottes, vilja arvatud juhul, kui kdesoleva médruse tiitibikinnitusme-
netluse osana on ette néhtud eraldi toimivuskatse.

Punktis 3.4 osutatud ohutuskontseptsiooni kontrollimine

Stisteemi reageerimist kontrollitakse tiitibikinnitusasutuse otsuse kohaselt
iiksikus seadmes tekkinud rikke tingimustes, andes seadme sisemise
rikke tagajdrgede simuleerimiseks elektriseadmetele voi mehaanilistele
elementidele vastava viljundsignaali.

Kontrolli tulemused peavad vastama veaanaliiisi dokumenteeritud
kokkuvottele sellisel tildmdju tasemel, et ohutuskontseptsiooni ja selle
taitmist saab lugeda piisavaks.



