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REGLAMENTO DE EJECUCI(')N (UE) 2015/504 DE LA
COMISION

de 11 de marzo de 2015

relativo a la ejecucion del Reglamento (UE) n° 167/2013 del

Parlamento Europeo y del Consejo en lo que se refiere a los

requisitos administrativos para la homologacion y la vigilancia del
mercado de los vehiculos agricolas y forestales

(Texto pertinente a efectos del EEE)

Articulo 1
Objeto

El presente Reglamento dispone las medidas de ejecucion a las que se
refiere el articulo 68 del Reglamento (UE) n° 167/2013, a fin de esta-
blecer condiciones uniformes para la ejecucion de los requisitos admi-
nistrativos aplicables a la homologacion de vehiculos agricolas y fores-
tales nuevos, asi como de sistemas, componentes y unidades técnicas
independientes disefiados y fabricados para dichos vehiculos, y a la
introduccion en el mercado y la puesta en servicio de piezas o equipos
que pueden comportar un riesgo grave para el funcionamiento correcto
de sistemas que sean esenciales para la seguridad del vehiculo o para su
eficacia medioambiental.

Articulo 2

Modelos de la ficha de -caracteristicas y del expediente del
fabricante

Los fabricantes que soliciten una homologacién de tipo UE deberan
presentar la ficha de caracteristicas y el expediente del fabricante a
los que se refiere el articulo 22, apartado 1, y apartado 2, letra a), del
Reglamento (UE) n° 167/2013, basandose en el modelo del anexo I del
presente Reglamento.

Articulo 3

Modelo del certificado del fabricante relativo al acceso a la
informacion sobre el sistema de diagnéstico a bordo (DAB) y
sobre la reparacion y el mantenimiento del vehiculo

Los fabricantes afectados por el articulo 53, apartado 1, del Reglamento (UE)
n® 167/2013 que soliciten una homologacion de tipo UE deberan presentar a
la autoridad de homologacion un certificado relativo al acceso a la infor-
macion sobre el sistema DAB y sobre la reparacion y el mantenimiento del
vehiculo, conforme al articulo 53, apartado 8, de dicho Reglamento, basan-
dose en el modelo del anexo II del presente Reglamento.

Articulo 4
Modelos del certificado de conformidad
Los fabricantes expediran el certificado de conformidad al que se refiere

el articulo 33, apartado 1, del Reglamento (UE) n® 167/2013 con arreglo
a los modelos del anexo III del presente Reglamento.
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Articulo 5

Modelos de la placa reglamentaria y de la marca de homologacion
de tipo UE

Los fabricantes expediran la placa reglamentaria y la marca de homo-
logacion de tipo UE a las que se refiere el articulo 34, apartados 1 y 2,
del Reglamento (UE) n® 167/2013 con arreglo a los modelos del ane-
x0 IV del presente Reglamento.

Articulo 6

Modelos del certificado de homologacion de tipo UE

Las autoridades de homologacion expedirdn los certificados de homo-
logacion de tipo UE a los que se refiere el articulo 25, apartado 1, del
Reglamento (UE) n® 167/2013 con arreglo a los modelos del anexo V
del presente Reglamento.

Articulo 7

Sistema de numeracion de los certificados de homologacion de tipo
UE

Los certificados de homologacion de tipo UE se numeraran con arreglo
al anexo VL

Articulo 8

Modelo de la hoja de resultados de los ensayos

Las autoridades de homologacion expediran la hoja de resultados de los
ensayos a la que se refiere el articulo 25, apartado 3, letra a), del
Reglamento (UE) n° 167/2013 con arreglo al modelo del anexo VII
del presente Reglamento.

Articulo 9

Formato de las actas de ensayo

1.  El formato de las actas de ensayo al que se refiere el articulo 27,
apartado 1, del Reglamento (UE) n°® 167/2013 debera cumplir los re-
quisitos generales del anexo VIII del presente Reglamento.

2. Las actas de ensayo de componentes y unidades técnicas indepen-
dientes ya levantadas con arreglo a la Directiva 2003/37/CE, la Direc-
tiva 2007/46/CE, la Directiva 97/68/CE, el Reglamento (UE)
n°® 595/2009 o los reglamentos internacionales a los que se hace refe-
rencia en el capitulo XIII Reglamento (UE) n° 167/2013 y en los actos
delegados y de ejecucion adoptados con arreglo a dicho Reglamento
deberan ser aceptadas a efectos de homologacion de tipo con arreglo al
Reglamento (UE) n°® 167/2013, a condicién de que ni los requisitos
sustantivos ni los requisitos relativos a los procedimientos de ensayo
hayan cambiado desde que se llevd a cabo el ensayo correspondiente.
Las actas de ensayo que cumplan estas condiciones se enumeraran en el
anexo VIII del presente Reglamento.
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Articulo 10

Lista de piezas o equipos que pueden comportar un riesgo grave
para el funcionamiento correcto de sistemas esenciales

En el anexo IX figura la lista de piezas o equipos que pueden comportar
un riesgo grave para el funcionamiento correcto de sistemas esenciales
para la seguridad del vehiculo o para su eficacia medioambiental, con-
forme al articulo 45, apartado 2, del Reglamento (UE) n° 167/2013.

Articulo 11

Modelo del certificado relativo a la introduccién en el mercado y la
puesta en servicio de piezas o equipos que pueden comportar un
riesgo grave para el funcionamiento correcto de sistemas esenciales

Las autoridades de homologacion deberan expedir el certificado relativo
a la introduccion en el mercado y la puesta en servicio de piezas o
equipos que pueden comportar un riesgo grave para el funcionamiento
correcto de sistemas esenciales para la seguridad del vehiculo o para su
eficacia medioambiental, conforme al articulo 46, apartado 2, del Re-
glamento (UE) n° 167/2013, con arreglo al modelo del anexo X del
presente Reglamento.

Articulo 12

Sistema de numeracion de los certificados relativos a la

introduccion en el mercado y la puesta en servicio de piezas o

equipos que pueden comportar un riesgo grave para el
funcionamiento correcto de sistemas esenciales

Los certificados relativos a la introduccion en el mercado y la puesta en
servicio de piezas o equipos que pueden comportar un riesgo grave para
el funcionamiento correcto de sistemas esenciales para la seguridad del
vehiculo o para su eficacia medioambiental se numerardn con arreglo al
anexo XI.

Articulo 13
Entrada en vigor y aplicacién
El presente Reglamento entrara en vigor el vigésimo dia siguiente al de
su publicacion en el Diario Oficial de la Union Europea.
Sera aplicable a partir del 1 de enero de 2016.

El presente Reglamento sera obligatorio en todos sus elementos y di-
rectamente aplicable en cada Estado miembro.
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LISTA DE ANEXOS

Numero de anexo Titulo del anexo
1 Modelos de la ficha de caracteristicas y del expediente del fabricante
11 Modelo del certificado del fabricante relativo al acceso a la informacion sobre el

sistema de diagnostico a bordo (DAB) y sobre la reparacion y el mantenimiento
del vehiculo

11 Modelos del certificado de conformidad
v Modelos de la placa reglamentaria y de la marca de homologacion de tipo UE
v Modelos del certificado de homologacion de tipo UE
VI Sistema de numeracion de los certificados de homologacion de tipo UE
Vil Modelo de la hoja de resultados de los ensayos
VI Formato de las actas de ensayo
X Lista de piezas o equipos que pueden comportar un riesgo grave para el fun-

cionamiento correcto de sistemas esenciales

X Modelo del certificado relativo a la introduccion en el mercado y la puesta en
servicio de piezas o equipos que pueden comportar un riesgo grave para el
funcionamiento correcto de sistemas esenciales

XI Sistema de numeracion de los certificados relativos a la introduccion en el
mercado y la puesta en servicio de piezas o equipos que pueden comportar
un riesgo grave para el funcionamiento correcto de sistemas esenciales
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ANEXO 1

Modelo de la ficha de caracteristicas y del expediente del fabricante

Lista de apéndices

Nun}erq de Titulo del apéndice
apéndice

1 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacion de un motor o una
familia de motores como sistema

2 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de nivel sonoro externo

3 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
motor o una familia de motores como componente o UTI

4 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un tipo
de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de informacion del conductor

5 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacion de dispositivos de
alumbrado y sefalizacion luminosa como sistema

6 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un tipo
de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de compatibilidad electromagnética

7 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacion de avisadores
acusticos como sistema

8 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un tipo
de (o un tipo de vehiculo con respecto a) la instalacion de retrovisores como sistema

9 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un tipo
de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacion de un tren de rodaje como
sistema

10 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de la
compatibilidad electromagnética de subconjuntos eléctricos o electrénicos como
UTI

11 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
masas de lastre como componente o UTI

12 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacién de tipo UE de una
estructura de proteccion lateral o trasera como componente o UTI

13 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacién de tipo UE de un

neumatico como componente
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Nl:lII,lerq de Titulo del apéndice
apéndice

14 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacién de tipo UE de un
acoplamiento mecanico como componente o UTI

15 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de frenado

16 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de exposicion del
conductor al nivel de ruido

17 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de anclaje de los
cinturones de seguridad

18 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de proteccion contra
sustancia peligrosas

19 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de una
estructura de proteccion en caso de vuelco (ROPS) como UTI

20 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de una
estructura de proteccion contra la caida de objetos (FOPS) como UTI

21 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
asiento del conductor como componente o UTI

22 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
cinturén de seguridad como componente o UTI

23 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de una
proteccion contra la penetracion de objetos (OPS) como UTI

24 Declaracion del fabricante sobre las medidas antimanipulacion del tren de po-
tencia y el limitador de velocidad

PARTE A
EXPEDIENTE DEL FABRICANTE

Requisitos generales

Cuando solicite la homologacion de tipo UE de un vehiculo, sistema,
componente o unidad técnica independiente, el fabricante debera pro-
porcionar, de conformidad con el articulo 22 del Reglamento (UE)
n° 167/2013, un expediente del fabricante que contenga lo siguiente:

a) un indice de contenidos;

b) la informacion sobre el procedimiento de homologacion de tipo
elegido de conformidad con el articulo 20, apartado 1, del Regla-
mento (UE) n° 167/2013, cuyo modelo figura en el punto 2 (hoja
del expediente del fabricante);

c) la ficha de caracteristicas que figura en la parte B del presente
anexo;

d) todos los datos, dibujos, fotografias y demas informacion pertinente
que se exige en la ficha de caracteristicas;
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e) el certificado del fabricante que demuestre a la autoridad de homo-
logacion de tipo la conformidad respecto al acceso a la informacion
sobre el diagndstico a bordo (DAB) y sobre la reparacion y el
mantenimiento del vehiculo, segin el articulo 53, apartado 8, del
Reglamento (UE) n°® 167/2013, y como figura en el anexo II del
presente Reglamento;

f) en el caso de tractores cuyo tipo se haya homologado con maquinas
montadas en ellos y de vehiculos de las categorias R y S, un
documento en el que figure el contenido de la declaracion CE de
conformidad con arreglo a las disposiciones nacionales de ejecucion
de la Directiva 2006/42/CE del Parlamento Europeo y del Consejo,
sin que tenga que incluir necesariamente el nimero de serie y la
firma;

si asi lo requiere la autoridad de homologacion, el fabricante debera
facilitar ademas toda la documentacion pertinente contenida en el
expediente técnico de la maquina conforme al anexo VII de la
citada Directiva, en particular:

— las normas y demas especificaciones técnicas utilizadas, con
indicacion de los requisitos esenciales de salud y seguridad
que abarcan,

— todo informe técnico que recoja los resultados de los ensayos
realizados por el fabricante o por un organismo elegido por el
fabricante o su representante autorizado;

=~

cualquier otra informacion exigida por la autoridad de homologa-
cion en el contexto del procedimiento de homologacion;

g

h

=

la declaracion del fabricante sobre las medidas antimanipulacion del
tren de potencia y el limitador de velocidad segin el articulo 17,
apartado 2, letra b), del Reglamento (UE) n° 167/2013 y el
punto 4.3.2 del anexo III del Reglamento Delegado (UE) 2015/208
de la Comision ('), de acuerdo con el modelo establecido en el
apéndice 24 del presente anexo;

i) en el caso de vehiculos equipados con uno o varios dispositivos
eléctricos o electronicos que limiten el rendimiento de la propulsion,
datos y pruebas que demuestren que la modificacion o desconexion
del dispositivo o de su sistema de cableado no incrementaran dicho
rendimiento;

j) en el caso de los vehiculos de las categorias T2, T3 y T4.3 provistos
de ROPS plegables con un sistema de bloqueo automatico, un cer-
tificado del fabricante que acredite que el ensayo preliminar se ha
hecho siguiendo el procedimiento de ensayo establecido en el
punto 5.5 de la parte B3 del anexo IX del Reglamento
Delegado (UE) n° 1322/2014 de la Comision (?).

1.2 Las solicitudes en papel deberan presentarse por triplicado. Los dibujos
que vayan a entregarse se presentaran a la escala adecuada, suficiente-
mente detallados y en formato A4 o en una carpeta de dicho formato.
Si se presentan fotografias, deberdn ser suficientemente detalladas.

(") Reglamento Delegado (UE) 2015/208 de la Comision, de 8 de diciembre de 2014, que

complementa el Reglamento (UE) n° 167/2013 del Parlamento Europeo y del Consejo
por lo que respecta a los requisitos de seguridad funcional de los vehiculos para la
homologacion de vehiculos agricolas y forestales (DO L 42 de 17.2.2015, p. 1).

(® Reglamento Delegado (UE) n° 1322/2014 de la Comision, de 19 de septiembre de 2014,
que complementa y modifica el Reglamento (UE) o 167/2013 del Parlamento Europeo y
del Consejo por lo que respecta a la fabricacion y los requisitos generales de homolo-
gacion de los vehiculos agricolas y forestales (DO L 364 de 18.12.2014, p. 1).
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1.3. Debera facilitarse informacion relativa al rendimiento de los sistemas
electronicos de control del vehiculo complejos que figuran en el apén-
dice 2 del anexo XXIII del Reglamento Delegado (UE) n° 1322/2014
de la Comision ().

2. Modelo de hoja del expediente del fabricante.

Informacion
sobre el procedimiento de homologacion de tipo elegido de conformidad con el
articulo 20, apartado 1, del Reglamento (UE) n° 167/2013 del Parlamento Eu-
ropeo y del Consejo

Hoja del expediente del fabricante

En el expediente del fabricante debera incluirse una version debidamente cumplimen-
tada de la presente declaracion.

El abajo firmante: [ ......ccoeeerieneenieieeee e (nombre completo y cargo)]
Razén social y direccion del fabricante (*): ....o.ooeoceeeeeeemreeresrsseesssssesssessesseeseseenens
Nombre y direccion del representante del fabricante (en su caso) (4): ...................

Solicita el siguiente procedimiento de homologacion de tipo:

a) homologacion de tipo por etapas (')

b) homologacién de tipo de una sola vez (V)

¢) homologacion de tipo mixta (')

Si se escogen los procedimientos a) o c¢), se declara la conformidad con los requisitos

del procedimiento b) en relacion con todos los sistemas, componentes y unidades

técnicas independientes.

Se escoge el procedimiento de homologacion de tipo multifasica de conformidad con
el articulo 20, apartado 5, del Reglamento (UE) n° 167/2013: si/no (')

Informacion sobre los vehiculos que debe incluirse si se solicita la homologacién
de tipo UE de vehiculo entero:

1.1 Marca (nombre comercial del fabricante) [0 OO R
1.2, THPO (3! soevrerreresevnseresessesesesessesesessesesesessesesessesesssessesesessesesesassssesessesesesessesesassesesesesnens
121, VATHANES (3): coveereeeeeereeeeeeeeseseesesesesseoeeessessseessssesessasesessesessss e ses e seseasesese st s sesesin
1.2.2. VEISIONES (2): worvevmrreeereemrerseesessessssssssssesssssssssssssssnssssnsssssssssssssssssssssessssesessesesosessn
1.2.3. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccoocrevnienineninieiiecnecrecnnene
1.2.4. Numeros de homologacion de tipo de las fases anteriores (*): .....cocverieeeeeunnce
1.3.  Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (3 ) LS
Solicita la homologacion de tipo de:

a) un tipo de vehiculo completo (')

b) un tipo de vehiculo completado (')

¢) un tipo de vehiculo incompleto Q)

d) un tipo de vehiculo con variantes completas e incompletas (')

¢) un tipo de vehiculo con variantes completadas e incompletas (')

(") Reglamento Delegado (UE) n° 1322/2014 de la Comision, de 19 de septiembre de 2014,
que complementa y modifica el Reglamento (UE) n°® 167/2013 del Parlamento Europeo y
del Consejo por lo que respecta a la fabricacion y los requisitos generales de homolo-
gacion de los vehiculos agricolas y forestales (DO L 364 de 18.12.2014, p. 1).
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Informacion que debe incluirse si se solicita la homologacion de tipo de un
sistema, un componente o una unidad técnica independiente (1):

2.1.  Marcas (nombres comerciales del fabricante): ...........cccocecrecerrencrncrreencrenenenn.
B3 TS 1 S G OO
2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccccocoevervennecnncnncnnenenceenenn

2.5.2. Codigo del tipo asignado por el fabricante (segiin esté marcado en el motor o
por otros medios de identificacion): .........ccoeoeeeimeneeseniecnine et "

2.8.  Ensayos virtuales o autoensayos (')

2.8.1. Lista sinoptica de sistemas, componentes o unidades técnicas independientes
sometidos a ensayos virtuales o autoensayos con arreglo al articulo 27, apar-
tado 4, y al articulo 60 del Reglamento (UE) n® 167/2013:

Cuadro sinoptico de ensayos virtuales o autoensayos

Restricciones/
Observaciones

Referencia del

A 0 Requisit
acto delegado | X0 " equisito

2.8.2. Se adjunta informe detallado sobre la validacion de los ensayos virtuales o los
autoensayos: si/no (1)

Lugar: ... Fecha: ...

Firma: ... Nombre y cargo en la empresa: ...

Notas explicativas sobre la hoja del expediente del fabricante

(Las llamadas de nota a pie de pagina, las notas a pie de pagina y las notas explicativas no
han de figurar en la hoja del expediente del fabricante):

(1)
)]

Tachar segiin proceda.

Indicar el codigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVV» asignado a cada tipo,
variante y version, conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo 1. Para la identifica-
cion de variantes y versiones puede emplearse el cuadro que figura en el punto 2.2 de la
parte B del anexo 1.

Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n® 167/2013; debera indi-
carse el codigo, por ejemplo «T4.3a» para tractores con distancia minima al suelo
reducida y con una velocidad maxima por construccion inferior o igual a 40 km/h.
En caso de homologacion de tipo multifasica, facilitar esta informacion con respecto a
cada fase.

3)

(4)

) En el caso de los motores, indicar la informacién relativa al tipo de motor o al tipo de familia

de motores, segun proceda, sin el nimero de extension de la homologacion de tipo.
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1.2.

2.2.

2.2.1.

222.

223.

2.3

23.1.

PARTE B
FICHA DE CARACTERISTICAS

REQUISITOS GENERALES

La ficha de caracteristicas debera tener un numero de referencia faci-
litado por el solicitante.

En caso de que se introduzcan cambios en las indicaciones que figuran
en la ficha de caracteristicas a efectos de homologacion del vehiculo, el
fabricante debera remitir las paginas revisadas a la autoridad de homo-
logacion, sefialando claramente la naturaleza de las modificaciones
efectuadas y la fecha de nueva publicacion.

HOMOLOGACION DE TIPO DE VEHICULOS

Toda ficha de caracteristicas deberd contener lo siguiente:

— el cuadro del punto 2.2 para identificar las versiones y las variantes
del vehiculo cuyo tipo se pretende homologar,

— una lista de los elementos aplicables a la (sub)categoria y a las
caracteristicas técnicas del vehiculo de las que se ha extraido con-
tenido, ateniéndose al sistema de numeracion de la lista integra que
figura en el punto 5.

Cuadro que muestra las combinaciones de las entradas enumeradas en
el punto 5 dentro de las versiones y las variantes del tipo de vehiculo

Cuadro de variantes y versiones

Numero de

Todas Version 1 | Version 2 | Version 3 | Version n
elemento

Debera rellenarse un cuadro aparte por cada variante dentro de un
mismo tipo.

Las entradas que puedan combinarse sin restricciones dentro de una
variante se enumeraran en la columna «Todas».

Esta informacion podra presentarse con otro formato o fusionada con la
informacion facilitada conforme al punto 5.

Designaciones de tipo, variante y version

El fabricante asignara a cada tipo de vehiculo, variante y version un
codigo alfanumérico constituido por letras del alfabeto latino o nimeros
arabigos, que debera indicarse también en el certificado de conformidad
(véase el anexo III) del vehiculo de que se trate.

Esta permitido el uso de paréntesis y guiones, siempre que no sustitu-
yan a una letra o a un niimero.

El codigo completo se designara: tipo-variante-version o «TVVy.
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2.3.6.
23.6.1.

2.3.6.2.

2.3.6.3.

3.1

El TVV identificara clara e inequivocamente una combinacion unica de
caracteristicas técnicas en relacion con los criterios definidos en la parte
B del presente anexo.

El fabricante podra utilizar el mismo cédigo para definir un tipo de
vehiculo cuando este entre en dos o mas categorias.

El fabricante no debera utilizar el mismo c6digo para definir un tipo de
vehiculo con relacion a mas de una homologacion de tipo dentro de la
misma categoria de vehiculos.

Numero de caracteres del TVV

El numero de caracteres no debera exceder de:

a) quince para el codigo del tipo de vehiculo;

b) veinticinco para el codigo de una variante;

c) treinta y cinco para el codigo de una version.

El codigo alfanumérico completo «TVV» no deberd tener mas de se-
tenta y cinco caracteres.

Cuando se utilice el TVV en conjunto, se dejard un espacio entre el
tipo, la variante y la version.

Ejemplo de TVV: 159AF[... espacio]0054[... espacio]977K(BE).

HOMOLOGACION DE TIPO DE SISTEMAS, COMPONENTES Y
UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

En el caso de un sistema, un componente o una unidad técnica inde-
pendiente incluidos en el cuadro 1-1, el fabricante debera cumplimentar
el apéndice aplicable del presente anexo.

Ademas de los anexos mencionados en el cuadro 1-1, los sistemas, los
componentes y las unidades técnicas independientes deberan cumplir
los requisitos siguientes:

a) las disposiciones relativas a los procedimientos de homologacion de
tipo [anexo III del Reglamento Delegado (UE) n® 1322/2014];

b) las disposiciones relativas a la conformidad de la produccion
[anexo IV del Reglamento Delegado (UE) n® 1322/2014];

c) las disposiciones relativas al acceso a la informacion sobre la repa-
racion y el mantenimiento [anexo V del Reglamento Delegado (UE)
n® 1322/2014].
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Cuadro 1-1

Listas de sistemas, componentes y unidades técnicas independientes que pueden estar

sujetos a una homologacion de tipo UE

LISTA I: Requisitos de eficacia medioambiental y de rendimiento de la unidad de

propulsion
Reglamento
1 Sistema, componente o unidad Delegado (UE) 2015/96 Modificado por o en
Apéndice técnica independiente (UTI) de la fase de ejecucion
P Comision (Y)Namero de J
anexo
1 Sistema: instalacion de un mo- I
tor 0 una familia de motores
2 Sistema: nivel sonoro externo 11
3 Componente/UTI: motor / I

familia de motores

LISTA II: Requisitos de seguridad funcional de los vehiculos

Sistema, componente o unidad

Reglamento
Delegado (UE)

Modificado por o en

Apéndice técnica independiente (UTT) Cori?slizf(;\?ﬁgferlg de fase de ejecucion
anexo

4 Sistema: informacion del X
conductor

5 Sistema: instalacion de los X1
dispositivos de alumbrado
y de senalizacion luminosa

6 Sistema: compatibilidad XV
electromagnética

7 Sistema: instalacion de avi- XVI
sadores acusticos

8 Sistema: instalacion de retro- IX
visores

9 Sistema: instalacion del tren XXXIII
de rodaje

10 UTIL: compatibilidad electro- XV
magnética de los subconjun-
tos eléctricos o electronicos

11 Componente/UTI: masas de XXIII
lastre

12 Componente/UTI: estructura XXVI / XXVII
de proteccion lateral o tra-
sera

13 Componente: neumatico XXX

14 Componente/UTI:  acopla- XXXIV

miento mecanico
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LISTA III: Requisitos de frenado de los vehiculos

Reglamento
Anéndice Sistema, componente o unidad | Delegado (UE) 2015/68 | Modificado por o en
P técnica independiente (UTT) de la Comision (%) fase de ejecucion
Numero de anexo
15 Sistema: frenado I

LISTA IV: Fabricacion de vehiculos y requisitos generales relativos a la homolo-
gacion de tipo

Reglamento
Apéndi Sistema, componente o unidad Delegaggl(‘tUg) ?a 1322/ Modificado por o en
pendice técnica independiente (UTI) S N fase de ejecucion
Comisién Numero de
anexo
16 Sistema: exposicion del XIII
conductor al nivel de ruido
17 Sistema: anclaje de los cin- XVIII
turones de seguridad
18 Sistema: proteccion contra XXIX
sustancias peligrosas
19 UTL: estructura de proteccion | VI/ VII/ VIII/IX /X
en caso de vuelco (ROPS)
20 UTL estructura de protec- XI
cion contra la caida de
objetos (FOPS)
21 Componente/UTI:  asiento XV
del conductor
22 Componente/UTI: cinturones XIX
de seguridad
23 UTL: proteccion contra la pe- XX

netracion de objetos (OPS)

() Reglamento Delegado (UE) 2015/96 de la Comision, de 1 de octubre de 2014, que complementa
el Reglamento (UE) n°® 167/2013 del Parlamento Europeo y del Consejo en lo relativo a los
requisitos de frenado de vehiculos para la homologacion de vehiculos agricolas y forestales
(DO L 16 de 23.1.2015, p. 1).

(®) Reglamento Delegado (UE) 2015/68 de la Comision, de 15 de octubre de 2014, que complementa
el Reglamento (UE) n® 167/2013 del Parlamento Europeo y del Consejo en lo relativo a los
requisitos de frenado de vehiculos para la homologacion de vehiculos agricolas y forestales
(DO L 17 de 23.1.2015, p. 1).

NUMEROS DE HOMOLOGACION DE TIPO O NUMEROS DE

LAS ACTAS DE ENSAYO DE LOS ASUNTOS APLICABLES

El fabricante deberd proporcionar la informacion exigida en el cua-
dro 1-2 acerca de los asuntos aplicables al vehiculo segun el anexo I
del Reglamento (UE) n° 167/2013. Deberan incluirse todas las homo-
logaciones y actas de ensayo (si estan disponibles) correspondientes a
cada asunto. Sin embargo, no sera necesario incluir aqui informacion
sobre sistemas, componentes o unidades técnicas independientes, siem-
pre que esa informacion figure en el correspondiente certificado de
homologacion.
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Cuadro 1-2

Numero de homologacion de tipo y resumen del acta de ensayo

Estado miembro o parte

Nimero de | Fecha de expedicién contratante (*) que expide | Referencia del

homologacién | de la homologacion

Numero de . . la homologacion de acto reglamentario Variantes/
de tipo o de tipo, de su . PR . .
elemento y asunto | Iy tipo (**) o servicio técnico y su Gltima Versiones
niimero del acta | extension o del acta . -,
sk que levanta el acta de modificacion
de ensayo (***) de ensayo

ensayo (¥**)

Por ejemplo:
«36 ROPS (ve-
hiculos de oru-

gas)»

(*) Partes contratantes del Acuerdo de 1958 revisado.

(**) Se indicara este dato si no puede deducirse del nimero de homologacion de tipo.

(***) La autoridad de homologacion cumplimentara las referencias de las actas de ensayo, establecidas por actos reglamen-
tarios, para las que no se disponga de un certificado de homologacion de tipo.

Con respecto a los asuntos a los que se refiere el anexo I del Regla-
mento (UE) n° 167/2013 cuyas homologaciones hayan sido concedidas
de conformidad con la Directiva 97/68/CE, el Reglamento (CE)
n° 595/2009 o los Reglamentos de la CEPE mencionados en el articulo 49
del Reglamento (UE) n® 167/2013 (homologaciones de la CEPE), o se
basen en actas de ensayo completas levantadas con arreglo a los codigos
normalizados de la OCDE como alternativa a las actas de ensayo redactadas
conforme al citado Reglamento y los actos delegados adoptados con arreglo
a ¢l, el fabricante deberd proporcionar la informacioén requerida en el
punto 5 unicamente si no se ha facilitado ya en el certificado de homolo-
gacion o el acta de ensayo correspondientes. Sin embargo, la informacion a
la que se hace referencia en el certificado de conformidad (anexo III del
presente Reglamento) debera suministrarse en cualquier caso.

ENTRADAS DE DATOS DE LA FICHA DE CARACTERISTICAS

A. INFORMACION GENERAL
1. INFQRMACION GENERAL RELATIVA A LOS
VEHICULOS

1.1. Marca (nombre comercial del fabricante) (‘*): ..........
1.2. 87 T TG ER O
1.2.1 VArANES (17): cooereeeereeersesiseesesessseesss e sessesessensssenesesse s
1.2.2 VEISIONES (17): tooreeeereeeeeeereseeeseeseeeseesesessesseesesesseesemssrsennes
1.2.3. Denominaciones comerciales (de haberlas): ........c..coc......
1.2.4. Numeros de homologacion de tipo de las fases anteriores

L TG OO
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1.3.

1.4.

1.4.1.

1.4.2.

L.5.

1.5.1.

1.5.2.

1.5.3.

1.6.

1.6.1.

1.6.2.

1.6.3.

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.23.

2.2.4.

2.3.

23.1.

23.2.

2.4.

24.1.

Categoria, subcategoria e indice de velocidad del ve-
hiculo (2): ............................................................................

Razén social y direccion del fabricante ('*): ...............
Nombre y direccion de las plantas de montaje: .............

En su caso, nombre y direccion del representante auto-
rizado del fabricante: ..........ccoccoiiiniiiniiiiinne e

Placas reglamentarias del fabricante:

Ubicacion de la placa reglamentaria del fabricante ('®):
Método de fiacion ("B): oo enees

Fotografias o dibujos de la placa reglamentaria (ejemplo
completo con dimensiones) ('%): .

Nuamero de identificacion del vehiculo

Ubicacion del nimero de identificacion del vehiculo en
€l ChaSIS: .eiiiciciciceie ettt sttt

Fotografias o dibujos de las ubicaciones del niimero de
identificacion del vehiculo (ejemplo completo con di-
INENSIONES ). wourrveiruesrareiesastreesesaeaeasesaasaseseasessenssesesensestenssans

El nimero de identificacion del vehiculo del tipo em-
pieza €n €l N7 it

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTE-
MAS, COMPONENTES O UNIDADES TECNICAS
INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ...........
THPO ()2 ettt seses st
Denominaciones comerciales (de haberlas): .....................
Numeros de homologacién de tipo (*) (de haberlos): .......

Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se cono-
€)% ueutereuetesantatase et aua st e te b e heab et aR e et et e et aba e ebe e b e benbebeaeabebeanatanas

En el caso de componentes y unidades técnicas indepen-
dientes, ubicacién y métodos de fijacion de las marcas de
homologacién de tipo (si estan disponibles) (*°): ..........

Razén social y direccién del fabricante: .....................

Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabrica-
CIOMI oriaiiitrerreecirire et resessesesrene e mn e e e s bt eeneasens

En su caso, nombre y direccion del representante auto-
rizado del fabricante: ...,

En el caso de sistemas y unidades técnicas indepen-
dientes, vehiculos a los que se destinan (*'):

TIPO (17): oot
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24.2.

2.4.3.

2.4.4.

2.4.5.

2.5.

251

2.5.2.

2.53.

2.5.4.
2.5.4.1.

2.54.2.

3.2

3.3.

33.1.

33.2.

3.3.3.

3.34.

3.3.5.

3.4.
3.4.1.

3.4.2.

3.4.3.

VAANES (1) covoeooeoeeeeeoeeeeeeee e eeere oo oo
. 17y,

VEISIONES (7)1 irreierreeerereeenieetseeseeresienses e esensessesesens

Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccvveneens

Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehi-
L1 Lo G OO

Informacion general adicional relativa a los motores

Homologacion de tipo de: un tipo de motor / una familia
de motores™”

Cadigo del tipo asignado por el fabricante (segiin esté mar-
cado en el motor o por otros medios de identificacion):

Denominacion comercial del motor de referencia y (si
procede) de la familia de MOLOTeS: .....ccoeovevevercrensererienanne

Marcas adicionales para los motores

Ubicacion, codigo y método de fijacion del niimero de
identificacion del motor: ........cccccirceiimiiciccinicniciniescene,

Fotografias o dibujos de las ubicaciones del niimero de
identificacion del motor (ejemplo completo con dimen-
SIOMIES): ereererreuiereutsensestesesee et e sttseeseesenaeneatstesesben s e b et eee e sennens

CARACTERISTICAS DE FABRICACION GENERALES

Fotografias o dibujos de una version representativa del
VEIICULO: ittt senanens

Dibujo a escala y acotado del vehiculo entero: ..............

Ejes y ruedas:

Numero de ejes y de ruedas: ......coooeceveneeiecrccnenniennnenns

, L . 23
Numero y ubicacion de los ejes con ruedas gemelas (7):

Numero y ubicacion de los ejes de direccion (*):

2 . s . 2
Numero y ubicacion de los ejes motores ( 3):

Numero y ubicacion de los ejes con frenos (*):

Vehiculos de la categoria C

Configuracion del tren de rodaje: conjunto de trenes de
orugas delantero/conjunto de trenes de orugas trasero/
conjunto de trenes de orugas delantero y conjunto de
trenes de orugas trasero/tren de oruga continua a cada
lado del vehiculo (%)

Numero y ubicacion del conjunto de trenes de orugas
motor (22): ............................................................................

Numero y ubicacion del conjunto de trenes de orugas
COTL FTENO0S (22): rvvrreereireiesveseseese s seseseerssessssesesseseseeseseesesees
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3.4.4.
3.4.4.1.

3.44.2.

3.44.3.

3.4.4.4.

3.4.5.

3.5.
3.5.1.

3.5.2.

3.5.3.

3.6.

3.7.

3.8.

3.9.

3.10.

3.11.

3.12.

4.1.
4.1.1.
4.1.1.1.

Direccion de los vehiculos de la categoria C

La funcion de direccion se efectia cambiando la veloci-
dad entre los trenes de orugas izquierdo y derecho: si/
no/no procede (*)

La funciéon de direccion se efectia pivotando, bien dos
trenes de orugas opuestos, bien los cuatro trenes de oru-
gas: si/no/no procede (%)

La funcién de direccion se efecta articulando la parte
delantera y la parte trasera del vehiculo en torno a un eje
central vertical: si/no/no procede (*)

La funcion de direccion se efectua articulando la parte
delantera y la parte trasera del vehiculo en torno a un eje
central vertical y modificando la direccion de las ruedas
del eje de ruedas: si/no/no procede (*)

Presion media de contacto con el suelo, P: ........... MPa

Chasis

Dibujo general del chasis: ........ccocvrerenericrcncrincrnecnens

En el caso de vehiculos de las categorias T y C, tipo de
chasis: de tubo central, de escalera, articulado, con lar-
gueros laterales o de otro tipo (*) (en este ultimo caso:

En el caso de vehiculos de las categorias R y S, tipo de
chasis: de barra de traccion, de barra de traccion rigida,
de eje central o de otro tipo (*) (en este Gltimo caso:

Material utilizado para la carroceria: ........cenvviriisene
Ubicacion y disposicion del motor: .......cceeveveveveeerueeenne.
Ubicacion del volante: izquierda/centro/derecha (*): ......

El vehiculo esta equipado para la conduccion por la dere-
cha/izquierda (*) y en paises que utilizan unidades métri-
cas/métricas e imperiales en el indicador de velocidad (*).

Vehiculos de las categorias T o C equipados para apli-
caciones forestales: si/no (4)

Vehiculos de las categorias T o C equipados con protec-
cion contra sustancias peligrosas: si/no (*)

En el caso de vehiculos de las categorias R y S, tipo de frenado:
sin frenos/frenado por inercia/frenado continuo/frenado semi-
continuo/frenado hidréulico/frenado neumatico (*)

MASAS Y DIMENSIONES

(en kg y mm) (Con referencia a los dibujos, cuando
proceda)

Gama de masas (generales) del vehiculo

Masa en vacio

Masas en vacio en orden de marcha ('°):
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41.1.1.1.  Maxima: ... kg (*°)
41.1.12.  Minima: ... kg (%
4.1.1.1.3. Distribucion de estas masas entre los ejes: ... kg
4.1.1.1.4. En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con
barra de traccion rigida o eje central, indicar la carga
vertical sobre el punto de acoplamiento (S): ... kg
4.1.2. Masas madximas declaradas por el fabricante
4.1.2.1. Masas maximas en carga técnicamente admisibles del
vehiculo ("*): ... kg
4.1.2.1.1. Masas maximas técnicamente admisibles por eje: Eje 1 ... kg
Eje2 ... kgEje...: ... kg
4.1.2.1.2. En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con barra de
traccion rigida o eje central, indicar la carga vertical sobre el
punto de acoplamiento delantero (S):... kg
4.1.2.1.3. Limites de la distribucion de estas masas entre los ejes
(especificar en porcentaje los limites minimos sobre el
eje delantero y sobre el eje trasero): ... %
4.1.2.2. Masas y neumaticos
Dimension Ancho de via (mm)
de los Carga vertical
. neumaticos, maxima
Combi- incluido el |Radio de| indice de | 123 Masa admisible
nacion indice de roda- carga por maxima maxima sobre el
de neu- | EBje n®| MK 82 b admisible | admisible
méticos capacidad de | dura(l) | neumatico por cje | del vehiculo punto 'de Mini Méxi
n° cargay el | [mm] (kg] [ke] (*) ke (*) acoplamiento | MI0IMO | Maximo
simbolo de & & [ke] (*)
categoria de (%) (%)
velocidad
1 1
2
2 1
2
1
2

(*)  Segun la especificacion del neumatico.
(**)  Carga transmitida al centro de referencia del acoplamiento en condiciones estaticas, independientemente del dispositivo
de acoplamiento; para indicar en este cuadro la carga vertical maxima admisible sobre el punto de acoplamiento en
funcion del acoplamiento, ha de afiadirse una columna a la derecha e indicarse en su encabezamiento la identificacion
del dispositivo de acoplamiento. en el caso de los vehiculos de la categoria R o S, esta columna se refiere a los
dispositivos de acoplamiento traseros, si existen.
(***) El valor solo debe comunicarse si la carga vertical maxima admisible sobre el punto de acoplamiento es inferior a la
indicada en los puntos 38.3 y 38.4
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4.1.23.

Masas y tren de rodaje

Dimensiones de la
oruga

Longitud | Anchura
[mm] [mm)]

Conjunto de trenes de orugas n°

Presion
media de
contacto

sobre el
suelo [kPa]

Carga maxima
por rodillo de
oruga [kg] (*)

Masa maxima
admisible por
conjunto de
trenes de
orugas

(ke ()

Masa maxima
admisible del
vehiculo

kel (*)

Carga vertical
maxima
admisible
sobre el
punto de

acoplamiento

[ke] (*) (**)

—_—

(*)  Segun la especificacion del rodillo de orugas.
(**) Carga transmitida al centro de referencia del acoplamiento en condiciones estaticas, independientemente
del dispositivo de acoplamiento; para indicar en este cuadro la carga vertical maxima admisible sobre el
punto de acoplamiento en funcion del acoplamiento, ha de afiadirse una columna a la derecha e
indicarse en su encabezamiento la identificacion del dispositivo de acoplamiento.

Masas remolcables técnicamente admisibles de vehiculos
de las categorias T o C correspondientes a cada confi-
guracion de chasis/frenado del vehiculo de la categoria R
o S (con respecto a los vehiculos de las categorias Ry S,
indicar las cargas maximas admisibles sobre el punto de

acoplamiento trasero):

Vehiculo de
las categorias .. | Barra de traccion .
RyS Barra de traccion rigida Eje central

Freno
Sin frenos (*) . kg . kg . kg
Frenado por inercia . kg . kg . kg
Frenado hidraulico . kg . kg . kg
Frenado neumatico . kg . kg . kg

(*) Calculado utilizando la condicion con carga parcial definida por el fabricante del
tractor de acuerdo con el servicio técnico que figura en el punto 3.1.1.2 del
anexo II del Reglamento Delegado (UE) 2015/68 de la Comision.

Masas totales técnicamente admisibles de la combinacién
entre tractor (vehiculo de la categoria T o C) y vehiculo
remolcado (vehiculo de la categoria R o S) correspon-
dientes a cada configuracién de chasis/frenado del vehi-
culo de la categoria R o S:
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4.2.

42.1.

42.1.1.

42.1.1.1.

42.1.1.2.

4.2.1.2.
42.1.2.1.

421.2.2.

4.2.13.

42.13.1.

42.1.3.2.

4.2.1.4.

42.14.1.

4.2.1.5.

42.1.5.1.

42.1.5.2.

4.2.1.6.

Vehiculo de

las cateﬁo;iass Barra de traccion Barra r?;‘;;accién Eje central
Freno
Sin frenos ... kg ... kg .. kg
Frenado por inercia ... kg ... kg .. kg
Frenado hidraulico ... kg ... kg .. kg
Frenado neumatico ... kg ... kg .. kg

Gama de dimensiones (generales) del vehiculo
Vehiculos incompletos

Longitud (")

Longitud maxima admisible del vehiculo completado: ... mm

Longitud minima admisible del vehiculo completado: ... mm

Anchura (*%)

Anchura maxima admisible del vehiculo completado: ... mm

Anchura minima admisible del vehiculo completado: ... mm

Altura (en orden de marcha)(*®)

Maxima.... mm

Minima.... mm

Voladizo delantero (*3): ... mm

Respecto a los vehiculos de las categorias T y C, angulo
de entrada: ... grados.

Respecto a los vehiculos de las categorias T y C, vola-
dizo trasero (**): ... mm

Respecto a los vehiculos de las categorias T y C, angulo
de salida: ... grados.

Voladizos minimo y maximo admisibles del punto de
acoplamiento (*°) (*’): ... mm

Respecto a los vehiculos de las categorias T y C, distan-
cia al suelo (%)
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42.1.6.1.

42.1.6.2.

4.2.1.6.3.

42.1.7.

42.1.7.1.

4.2.2.
422.1.

422.1.1.

422.1.1.1.

422.1.1.2.

422.1.2.
422.1.2.1.

422122

422.13.
422131

422132

4222,
4222.1.

42222,

4223.
4223.1.

42232,

4224.
4224.1.

42242,

42.2.5.

4.2.2.6.

422.7.

4227.1.

Entre los ejes: ... mm
Bajo los ejes delanteros: ... mm
Bajo los ejes traseros: ... mm

Ubicaciones extremas admisibles del centro de gravedad
del vehiculo completado: ... mm

Con respecto a los vehiculos de las categorias T y C,
ubicaciones extremas admisibles del centro de gravedad
de la carroceria, el acondicionamiento interior, el equi-
pamiento o la carga util: ... mm

Vehiculos completos/completados (*)
Dimensiones generales del vehiculo, incluido el acopla-

miento mecanico:

Longitud para el uso en carretera (*')

Maxima: ... mm
Minima: ... mm

32
Anchura para el uso en carretera (°°)

Maxima: ... mm
Minima: ... mm

Altura para el uso en carretera (*°) (*')

Maxima: ... mm
Minima: ... mm

Voladizo delantero (**) (**)

Maximo: ... mm
Minimo: ... mm

Voladizo trasero (*°)

Maéximo: ... mm

Minimo: ... mm
. : 36

Distancia al suelo (*°)

Méxima: ... mm

Minima: ... mm

Batalla (*): ... mm

Distancias entre los ejes consecutivos 1-2: ... mm; 2-3:
. mm; 3-4: ... mm,; etc.

Vehiculos de las categorias R y S de barra de traccion
rigida y de eje central:

Distancia entre el punto de acoplamiento y el primer eje:
.. mm
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422.7.2.

4228.

4228.1.

4228.2.

42209.

42209.1.

4229.1.1.

4229.1.2.

5.1
5.1.1.
5.1.1.1.

5.1.1.2.

5.1.1.3.

5.1.2.
5.1.2.1.

5.2

5.3.

5.4.

Distancia entre el punto de acoplamiento y el ultimo eje:
.. mm

Anchos de via maximo y minimo de cada eje (medidos
entre los planos de simetria de los neumaticos Uinicos o
gemelos o de los neuméticos en formacion triple monta-

dos normalmente) (debe indicarlas el fabricante) (38):
Maximo: Eje 1 ... mm Eje 2 ... mm Eje ...: ... mm
Minimo: Eje 1 ... mm Eje 2 ... mm Eje ...: ... mm

Ubicacion del centro de gravedad del vehiculo en sentido
longitudinal, transversal y vertical: ...

En el caso de vehiculos de las categorias T2, T4.1, T4.3,
C2, C4.1 y C4.3, altura del centro de gravedad, medida
desde el suelo con los neumaticos instalados normal-
mente en el vehiculo: ... mm

Con respecto a los vehiculos de las categorias T2 y C2,
indicar la razon entre el punto 4.2.2.9.1 y la via media
minima de cada eje: Eje 1 ... Eje 2 ... Eje ...: ...

Con respecto a los vehiculos de las categorias T4.1 y
C4.1, indicar la razon entre el punto 4.2.2.9.1 y la via
media minima de todos los ejes: ...

CARACTERISTICAS GENERALES DEL TREN DE
POTENCIA

Velocidad maxima del vehiculo
Velocidad mdaxima del vehiculo hacia delante

Velocidad maxima del vehiculo por construccion decla-
rada: ... km/h

Velocidad maxima del vehiculo por construccion calcu-
lada con la marcha mas elevada (indicar los factores
utilizados en el calculo) (*"): ... km/h

Velocidad méaxima del vehiculo medida: ... km/h (*")

Velocidad maxima del vehiculo hacia atras (°%)
Velocidad maxima del vehiculo por construccion hacia
atras declarada: ... km/h

Potencia neta asignada del motor: ... kW, a ... min’

(conforme al Reglamento n® 120 de la CEPE [DO L 257
de 30.9.2010, p. 280]).

Potencia neta maxima del motor: ... kW, a ... min!

(conforme al Reglamento n® 120 de la CEPE [DO L 257
de 30.9.2010, p. 280]).

Par méximo del motor: ... Nm, a ... min"' (conforme al
Reglamento n® 120 de la CEPE [DO L 257 de 30.9.2010,
p. 280]).
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5.5.

5.6.

6.1.

6.2.

6.3.

6.4.

6.5.

6.6.

6.7.

6.8.

6.9.

6.10.

6.12.
6.12.1.
6.12.1.1.

6.12.1.2.

6.12.1.2.1.

6.12.1.2.2.

6.12.2.
6.12.2.1.

6.12.2.1.1.

6.12.2.1.2.

Tipo de combustible (9): ....................................................

Avance real de las ruedas motrices correspondiente a una
vuelta completa de la rueda: .......coooecveeireciniinecnne mm

INFORMACION GENERAL SOBRE LA EFICA-
CIA MEDIOAMBIENTAL Y EL RENDIMIENTO
DE LA PROPULSION

CARACTERISTICAS ESENCIALES DEL MOTOR DE
REFERENCIA/MOTOR (%)

Ciclo: cuatro tiempos/dos tiempos (*)

Calibre ('?): ... mm

Carrera (*?): ... mm

26)

Numero ......... y disposicion (7)) ......... de los cilindros

Cilindrada: ... cm®

Velocidad asignada: .........ccoceeneeeneenncecnececnenad min~!

Velocidad de par maximo: ......c.cccceeveecerererccreneene min~'

Relacion volumétrica de compresion (€ F
Descripcion del sistema de combustion: .........ccoccevveennee

Dibujos de la camara de combustion y de la corona del
PISEOI ottt st s

Seccidn transversal minima de las lumbreras de admision
Y A€ ESCAPE: ..orereiirirreririecnieret bbbttt

Sistema de refrigeracion
Liquido

Naturaleza del liquido: .....coooeivrenenceiennrrcecere e
Bombas de circulacién: si/no (*)

Caracteristicas o marcas y tipos (en su caso) de las
bombas de Circulacion: .........cveeeenercerinnneccsnnennens

Relaciones de transmision (si procede): .......ccccecerverenenne.

Aire

Soplante: si/no (%)
Caracteristicas del soplante ...,

Relaciones de transmision (si procede): ......cc.cceervereeenne.
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6.13.
6.13.1.

6.13.2.

6.13.2.1.

6.13.3.

6.13.4.

6.13.5.

6.14.
6.14.1.

6.14.2.

6.14.3.

6.14.4.

6.14.5.

6.15.

6.16.

6.17.
6.17.1.

6.17.2.

6.17.2.1.

6.17.2.1.1.

6.17.2.1.2.

6.17.2.1.3.

6.17.2.1.4.

6.17.2.1.5.

6.17.2.1.6.

6.17.2.1.7.

6.17.2.1.8.

Temperatura permitida por el fabricante

Refrigeracion liquida. Temperatura maxima en la salida:
. K

Refrigeracion por aire. Punto de referencia: ...
Temperatura maxima en el punto de referencia: ... K

Temperatura maxima de salida del aire de sobrealimen-
tacion en la salida del intercambiador térmico (si proce-
de): ... K

Temperatura maxima de los gases de escape en el
punto de los tubos de escape adyacente a las bridas
externas de los colectores: ... K

Temperatura del lubricante: minima, ... K, maxima, ...
K

Sobrealimentador:

Sobrealimentador: si/no (*)

PO ettt ettt ettt sttt st bbbt

Descripcion del sistema (por ejemplo, presion maxima de
sobrealimentacion, valvula de descarga, si procede): .....

Intercambiador térmico: si/no (*)

Sistema de admision. Depresion de admision maxima
admisible a la velocidad del motor asignada y a plena
CATZAL eeuemeneremeeeueree sttt eseeeae e e e sbe st s et see e seneenen kPa

Sistema de escape. Contrapresion de escape maxima ad-
misible a la velocidad del motor asignada y a plena
CATZAL cvevreenerrenirreiestesesreiresteseststesesbeseseseonssesaesesessasnes kPa

Medidas adoptadas contra la contaminacion atmosférica

Dispositivo para reciclar los gases del carter: si/no (*)
Otros dispositivos anticontaminacion (de haberlos):

Catalizador: si/no (*)

PO ettt ettt ettt sttt st bbbt
Numero de catalizadores y elementos cataliticos: ...........
Dimensiones y volumen de los catalizadores: .................
Tipo de accion catalitica: ......coceceeveeerrerrerrenneeereeeees
Carga total de metales preciosos: ..........ccccevveereuecrueeenene.
Concentracion relativa: ........occevneieiinscsicnininesenesseeenne.

Sustrato (estructura y material): .....ccocoeveeevinieneninnenenenens
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6.17.2.1.9.

6.17.2.1.

6.17.2.1

6.17.2.1.

6.17.2.1.

6.17.2.1.

6.17.2.1

6.17.2.1.

6.17.2.1.

6.17.2.1.

6.17.2.1.

6.17.2.1

6.17.2.1.

6.17.2.1.

6.17.2.1.

6.17.2.1.

6.17.2.1.

6.17.2.1.

6.17.2.1.

6.17.2.1.

6.17.2.1

6.17.2.1.

6.17.2.1.

6.17.2.1.

6.17.2.1

6.18.
6.18.1.
6.18.1.1

10.

1.

13.1.

13.2.

13.3.

15.1.

15.2.

15.3.

18.1.

18.2.

.18.3.

18.4.

18.5.

19.1.

Densidad de celdas: ....c..cceovvrcenevnrrrnrerererecrenenns
Tipo de carcasa de los catalizadores: ........cccoeerereermenenc.

Ubicacion de los catalizadores (lugar y distancias maxi-
mas/minimas desde el MOtor): ......c.cccoevevererreeeerrieerreeerenaes

Intervalo normal de funcionamiento: ... K
Reactivo consumible (cuando proceda): ......ccccceeereennnne.

Tipo y concentracion del reactivo necesario para la ac-
CiON catalitica: ...

Intervalo de temperaturas normales de funcionamiento
del TEACLIVO: ererrerrerercrccnamrer e e eneee e

Norma internacional (si procede): .......cccececcrerrrnrerrereneens
Sensor de Noy: si/no (%)

Sensor de oxigeno: si/no (*)

PO ettt et
UDICACION: c.veeveeeeeerieeieieieee e e e esve e teseesaesassassessessessesens

Inyeccién de aire: si/no (*)

. Tipo: impulsos de aire, bomba de aire u otro (4) (en este

ltimo €aso, eSPECIfiCar: .....cvcvivicriniererinierirenrcrreenerienes )

Recirculacién externa de los gases de escape: si/no (*)

. Caracteristicas (con/sin refrigeracion, alta/baja presion,

BUC.)I terrrerrecreree s nen e e s e sen e b e e e nen s e s nannenees
Filtro de particulas: si/no (*)

Dimensiones y capacidad del filtro de particulas: ..........
Tipo y disefio del filtro de particulas: ..........cccoocerrerncnee.

Ubicacion (lugar y distancias maximas/minimas desde el
11070]70) o OO

Método o sistema de regeneracion, descripcion o dibyjo: ......

Intervalo de temperaturas normales de funcionamiento:
... K; intervalo de presiones: .......cecoceveveieeeenenees kPa

Otros sistemas: si/no (*)

Descripcion y funcionamiento: .....c...coeeeeeevereeeereeenseneenees

Alimentacion de combustible para motores diésel

Bomba de alimentacion

Presion'” .......... kPa o diagrama caracteristico: ............
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6.18.2.
6.18.2.1.

6.18.2.1.1.

6.18.2.1.2.

6.18.2.1.3.

6.18.2.1.3.

6.18.2.2.

6.18.2.2.1.

6.18.2.2.2.

6.18.2.3.

6.18.2.3.1.

6.18.2.3.2.

6.18.2.4.

6.18.2.4.1.

6.18.2.4.2.

6.18.2.4.3.

6.18.2.5.

6.18.2.5.1.

6.18.2.5.2.

6.18.2.5.3.

6.18.2.5.4.

6.18.2.5.5.

6.18.2.6.

6.18.2.6.1.

6.18.2.6.2.

6.18.2.6.3.

6.19.
6.19.1.

6.19.1.1.

6.19.1.2.

1

Sistema de inyeccion

Bomba
MAICAS: .uvievervieeeniernenerirenresiesetebesteensesseeseeenseseesanesesanennens

TIPOS: wevrererecrerereurrercrerenrerererrereres s rererseserersenenensasasaesenenenrers

Entrega: ... y ... mm°>”) por carrera o ciclo a plena

inyeccion y a una velocidad de la bomba de: ... rpm
(asignada) y: ... rpm (par maximo), respectivamente, o
diagrama caracteriStiCo: ........ccvmeeeeererierieereesenircrenseenessenas

Método utilizado: sobre el motor / sobre el banco de
bomba™®

Avance de la inyeccion:

. (7
Curva de avance de la inyeccion”

Tuberias de inyeccion:

Longitud: ..ccoociiciiiiiiincneeeeseee e mm
DIAmetro iNterno: ..c..ccovveereerermerrerserseesenmemrerserseescanenrens mm
Inyectores

MATCAS .eceineieeeuirieeecirereierereeseeseseesee st reransnesnesnesessesaesesnnnes
TIPOS: cetrteeetreetetrie sttt ettt ettt

Presion de apertura'”

: ... kPa o diagrama caracteristico: ...
Regulador

MATCAS ..ottt e
TIPOS: ettt ettt

Velocidad de inicio del corte a plena carga”: .... min™'

Velocidad méaxima en vacio”: ....veeveeerevereernnns min”!
Velocidad de ralenti”: ......oooooveeoveveeeeeeereeeeeenene min!

Sistema de arranque en frio
MATCAS: ..ovviiiiinciccrrr s
TIPS cetreeietrieeetre ettt sttt sttt

DESCIIPCION: .veurevrirerereeereinetreeneneeeresreseseesseneneresessesssesenensons

Combustible para motores de gasolina

CarbUurador: ........coceveveerreereeeneersresesee e e sesnsnenes

IMAICAS: .viererirereerierrenereteareeeeseressesenessessesseeesesee s s ensnsenesans
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6.19.2.
6.19.2.1

6.19.2.2.

6.19.3.

6.19.3.1

6.19.3.2.

6.20.
6.20.1.

6.20.2.

6.20.3.

6.20.3.1.

6.20.3.2

6.21.
6.21.1.

6.22.
6.22.1.

6.22.1.1.

6.22.1.2.

6.22.1.3.

6.22.2.

6.22.2.1.

6.22.2.2.

6.22.3.

6.22.3.1.

6.22.3.2.

6.22.4.

6.22.4.1.

6.22.4.2.

Inyectores de combustible: monopunto/multipunto (*)

MATCAS: oiiviiiiireccri ittt
TIPOS: ettt sttt ettt ettt
Inyeccion dir€cta: .......ccoecverreveriererieeeceneeereeenrereeeeeeeeeaes

MAICAS: vieuerreeerrierresrerresesseesereaesenesessesseresseseesseesaesanensess

TIPOS: ettt et

Reglaje de las valvulas

Levantamiento maximo y angulos de apertura y de cierre
de las valvulas en relacion con los puntos muertos, o
datos eqUIVAIENTES: .....coceevereeeeererirei et

Intervalo de referencia 0 ajuste (*): .ocovireeresseeoeererecrennens
Sistema variable de reglaje de las valvulas (en su caso, y
de admision o de escape)

Tipo: continuo o de encendido/apagado (on/off) ()

Angulo de cambio de fase de 1eva: .....cccooeeeeerrireccennens

Configuracion de lumbreras

Ubicacion, tamaflo y NUMETIO: ....cocecvereeererraeererereneersennenes

Sistema de encendido
Bobina de encendido

MATCAS: ..ot
TIPOS: ettt ettt
NUIMETO: «.eeeeirircrerererrereree e nenee e esenerereee e sesesememeons
BUJIAS: cetrieriiriincitreectene sttt ettt ettt
MATCAS: ettt
THPOS: cetreeetreetetret ettt ettt ettt
MAZNELO: ..oeeiiieeececreeerereereereeree e e e s see e e s se e eeaes
MATCAS: ..oviiiircicrcr s
TIPOS: ettt ettt
Temporizacion del encendido: ......ccoceevvervenincnnncneeene.

Avance estatico con respecto al punto muerto superior
(grados de angulo del cigiiefial): ......coeceeieericeierecenrnieeieene.

Curva de avance (si procede): ......ocoeceeemeeeereeseeerenseecrennes
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7.1.7.1.

7.1.7.2.

7.1.7.3.

7.1.7.4.

7.2.
7.2.1.

7.2.2.

CARACTERISTICAS ESENCIALES DE LA FAMILIA
DE MOTORES

. 5
Parametros comunes ( 6)

Ciclo de combustion: encendido por chispa/compresion®

Medio refrigerante: .......ccoeoeeeeeeesireeee s eeee s senee e neaaas
Método de aspiracion del aire: .........cccoveeeeceerecceeneeenennes
Tipo y disefio de la camara de combustion: ...................

Configuracion y tamafio de las valvulas y las lumbreras,
y nUmMero de ellas: ......ccccereienieiriinecreeeee e

Sistema de combustible: ........cccceceveceveerrrrrerrerece e

Sistemas de gestion del motor (prueba de identidad con
arreglo a los numeros de dibujo)

Sistema de refrigeracion del aire de sobrealimentacion: .........
Recirculacion de los gases de escape (3): .ovvvveorererernenne.
Inyeccion/emulsion de agua (*) (C): covovereeveervereeereereeeenens
Inyeccion de aire (3): .o.oveeveeoreeereeeeereeeresssesesessesssesenees
Sistema de postratamiento de los gases de escape (°): .......

Listado de la familia de motores

Denominacion de la familia de motores: ........c.cecveevenenn.

Especificacion de los motores dentro de esta familia:

Motor dp Motores de la familia
referencia
Tipo de motor
Numero de cilindros
Velocidad asignada (min™")
Entrega de combustible por carrera (mm°),
en el caso de motores diésel, y caudal de
combustible (g/h), en el caso de motores
de gasolina, a la potencia neta asignada
Potencia neta asignada (kW)
Velocidad de potencia méaxima (min")
Potencia neta maxima (kW)
Velocidad de par méximo (min™')
Entrega de combustible por carrera (mm®),
en el caso de motores diésel, y caudal de
combustible (g/h), en el caso de motores
de gasolina, al par maximo
Par méaximo (Nm)
Velocidad al ralenti bajo (min")
Desplazamiento del cilindro (en % del motor 100
de referencia)
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8.1.

8.2.

8.3.

8.4.

8.5.

8.6.

8.7.

8.8.

8.9.

8.12.
8.12.1.
8.12.1.1.

8.12.1.2.

8.12.1.2.1.

8.12.1.2.2.

8.12.2.
8.12.2.1.

8.12.2.1.1.

8.12.2.1.2.

8.13.

8.13.1.

8.13.2.

8.13.2.1.

8.13.3.

CARACTERISTICAS ESENCIALES DEL TIPO DE
MOTOR DENTRO DE LA FAMILIA

Ciclo: cuatro tiempos/dos tiempos (*) ...

Calibre (**): ... mm

Carrera (12): ... mm

Numero........... y disposicion (*%)........... de los cilindros
Cilindrada: ... cm®

Velocidad asignada: ......c.ccccceceneveneneienincnesnncneenn min~!
Velocidad de par maximo: .......cecceceeeeeevcneerceneneann min”!

Relacién volumétrica de compresion (7): .veevereeeecrrenncs
Descripcion del sistema de combustion: ..........cc.cceueueee.

Dibujos de la camara de combustion y de la corona del
PISEOI ettt ettt

Seccidn transversal minima de las lumbreras de admision
Y dE ESCAPE: .viiieeiieiiiieieie ettt ettt ettt

Sistema de refrigeracion
Liquido

Naturaleza del lquido: .....cocoeeveeerincrcrnenececree e
Bombas de circulacion: si/no ()

Caracteristicas o marcas y tipos (en su caso) de las
bombas de CIrculacion: ........c.cccvvcrrerrnnenensereneeresneneens

Relaciones de transmision (si procede): ......cccecvcervuecenne.

Aire

Soplante: si/no™®

Caracteristicas del SOplante ......e...cceeerererrrervnrrerererereenennes

Relaciones de transmision (si procede): ......ccccvvvrevennene.

Temperatura permitida por el fabricante

Refrigeracion liquida. Temperatura maxima en la salida:
. K

Refrigeracion por aire. Punto de referencia: ...................

Temperatura maxima en el punto de referencia: ........ K

Temperatura maxima de salida del aire de sobrealimentacion
en la salida del intercambiador térmico (si procede): ......... K
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8.13.4.

8.13.5.

8.14.
8.14.1.

8.14.2.

8.14.3.

8.14.4.

8.14.5.

8.17.
8.17.1.

8.17.2.

8.17.2.1.

8.17.2.1.1.

8.17.2.1.2.

8.17.2.1.3.

8.17.2.1.4.

8.17.2.1.5.

8.17.2.1.6.

8.17.2.1.7.

8.17.2.1.8.

8.17.2.1.9.

8.17.2.1.10.

8.17.2.1.11.

Temperatura maxima de los gases de escape en el
punto de los tubos de escape adyacente a las bridas
externas de los colectores: ... K

Temperatura del lubricante: minima, ... K, maxima, ... K

Sobrealimentador:

Sobrealimentador: si/no (*)

PO ettt ettt ettt ettt

Descripcion del sistema (por ejemplo, presion maxima de
sobrealimentacion, valvula de descarga, si procede): .....

Intercambiador térmico: si/no (*)

Sistema de admision. Depresion de admision maxima
admisible a la velocidad del motor asignada y a plena
CATZAL cuvvrereerrmrarseeressnsesensnennorsessssssessnsnsassassssenssensnsssssnas kPa

Sistema de escape. Contrapresion de escape maxima ad-
misible a la velocidad del motor asignada y a plena
CATZAL cueterereseucueereeteseseseeeat et et sese ettt esesessaesebab et asane kPa

Medidas adoptadas contra la contaminacion atmosférica
Dispositivo para reciclar los gases del carter: si/no®
Otros dispositivos anticontaminacion (de haberlos):

Catalizador: si/no®

Dimensiones y volumen de los catalizadores: .................
Tipo de accion catalitica ...,
Carga total de metales Preciosos: .....c..cecceeereceererereenennes
Concentracion relativa: ......c.cocevecrcerenreeeeereececrenneeeenennees
Sustrato (estructura y material): ......c.cccevereverienecenienenenens
Densidad de celdas: ......ccooeremnmnevenmncernneneeeeennens
Tipo de carcasa de los catalizadores: ...........cccccveviruruene.

Ubicacion de los catalizadores (lugar y distancias maxi-
mas/minimas desde el mMOtor): ......cccoeveveverriescnreieniieiaens
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8.17.2.1.12.

8.17.2.1.13.

8.17.2.1.13.1.

8.17.2.1.13.2.

8.17.2.1.13.3.

8.17.2.1.14.

8.17.2.1.15.

8.17.2.1.15.1.

8.17.2.1.15.2.

8.17.2.1.15.3.

8.17.2.1.16.

8.17.2.1.16.1.

8.17.2.1.17.

8.17.2.1.17.1.

8.17.2.1.18.

8.17.2.1.18.1.

8.17.2.1.18.2.

8.17.2.1.18.3.

8.17.2.1.18.4.

8.17.2.1.18.5.

8.17.2.1.19.

8.17.2.1.19.1.

8.18.
8.18.1.
8.18.1.1

8.18.2.
8.18.2.1.

8.18.2.1.1.

8.18.2.1.2.

Intervalo normal de funcionamiento: ...........cceccvvvenne. K
Reactivo consumible (cuando proceda) .........ccoceeeeunene.

Tipo y concentracion del reactivo necesario para la ac-
CION CALALTHICA: .euvieerrererrcrerereereter et eeras e

Intervalo de temperaturas normales de funcionamiento
del TRACLIVO: vttt en s eenes K

Norma internacional (si procede): ......cccocececveerreresreveneens
Sensor de NO,: si/no®
Sensor de oxigeno: si/no™®

MAICA: .ueieteeerereirecrecrereee e e seee e eeeeseesesenesseseenseseeesesenessnseasnenn

UDICACION: .eeerenreererrenenreemenr e nen e enrecs
Inyeccion de aire: si/no™

Tipo: impulsos de aire, bomba de aire u otro™® (en este
ltimo €aso, eSPECIfiCar: ......ccciverrerererrereerereesrerensneresnnas )

Recirculacién de los gases de escape (EGR): si/no®

Caracteristicas (con/sin refrigeracion, alta/baja presion,
CUC.)I terrererrererrerrersesssssesnasesseseesessessnesnanesseneensssessnssesseeenesnesseses

Filtro de particulas: si/no™®
Dimensiones y capacidad del filtro de particulas: ..........
Tipo y disefio del filtro de particulas: .........ccccocceiecenennne.

Ubicacion (lugar y distancias maximas/minimas desde el
TNOLOT): cuivuiaiteentetetete et see et st s ee st sea e se e s e be e s b ebe e b e b besnanens

Método o sistema de regeneracion, descripcion o dibujo: ......

Intervalo de temperaturas normales de funcionamiento:
... K; intervalo de presiones: ... kPa

. (@
Otros sistemas: si/no™
Descripcion y funcionamiento: .....c.c.coeeeeveveeerevrernereneeees

Alimentacién de combustible para motores diésel

Bomba de alimentacion

Presion'” .......... kPa o diagrama caracteristico: ............

Sistema de inyeccion

Bomba
IMAATCAS: cuvecrieieeieeiesieseeeteteestesaaesbestessaeeseestaesaseesaaensesasanaenn

THPOS: ctreeteirietetre et sesee sttt sttt ettt nea s
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8.18.2.1.3.

8.18.2.1.3.1.

8.18.2.2.

8.18.2.2.1.

8.18.2.2.2.

8.18.2.3.

8.18.2.3.1.

8.18.2.3.2.

8.18.2.4.

8.18.2.4.1.

8.18.2.4.2.

8.18.2.4.3.

8.18.2.5.

8.18.2.5.1.

8.18.2.5.2.

8.18.2.5.3.

8.18.2.5.4.

8.18.2.5.5.

8.18.2.6.

8.18.2.6.1.

8.18.2.6.2.

8.18.2.6.3.

8.19.

8.19.1.

8.19.1.1.

8.19.1.2.

8.19.2.
8.19.2.1

Entrega: ... y ... mm>” por carrera o ciclo a plena

inyeccion y a una velocidad de la bomba de: ... rpm
(asignada) y: ... rpm (par maximo), respectivamente, o
diagrama caracteristico: ........cevmririervirsireeceenerereenenns

Meétodo utilizado: sobre el motor / sobre el banco de
bomba®

Avance de la inyeccion:

Curva de avance de la inyeccion'”

REEIATET: oot

Tuberias de inyeccion:

Longitud: .ot mm
DIAMELro INTEINO: ..ccueiveeieeeneeeiieieeereeteneseesaeaseeennne mm
Inyectores

IMIATCAS ..cuvenereireitrreeeereesent e e e e s e st et eae e e see e nsts e sene e s sasneaoen
TIPS ettt

Presion de apertural”: ... kPa o diagrama caracteristico:

Regulador

IMATCAS ..c.veereirercnrrerere e ce e sse s st e sesenaesenensaneneesesonsenens
THPOS: ceteeeieteteieteseet et ese et eee et et ese et et sat et e st et e et et e et et e st ananas
Velocidad de inicio del corte a plena carga”: ......... min™!
Velocidad méaxima en vacio”: .......coovevveeereeennnn. min~!
Velocidad de ralenti 7 ..o, min™'

Sistema de arranque en frio

MATCAS: it sesaneas
TIPOS: ettt ettt
DESCIIPCION: eerieirieieeecieiiteieic e sbe et ee e st e b anesanas

Alimentacion de combustible para motores de gasolina

Carburador: .....cc.coeeveveeeeeeecee e e ce e eteereereere e ete et et e e b eaeaes
MAICAS: veereriiereeriereeseseresree e senesaeseressessessenesseseessnasaesnnassass
TIPS tirieieirieteieie et ettt et se et sttt et ne ettt nea s

Inyectores de combustible: monopunto/multipunto (*)

IMAATCAS: cveereeiiereenierreareeetee e eieseeesbestaeaseesesstaeseseasanensesasasans



02015R0504 — ES — 14.10.2016 — 001.001 — 34

8.19.2.2.

8.19.3.

8.19.3.1

8.19.4.2.

8.20.
8.20.1.

8.20.2.

8.20.3.

8.20.3.1.

8.20.3.2

8.21.
8.21.1.

8.22.
8.22.1.

8.22.1.1.

8.22.1.2.

8.22.1.3.

8.22.2.

8.22.2.1.

8.22.2.2.

8.22.3.

8.22.3.1.

8.22.3.2.

8.22.4.

8.22.4.1.

8.22.4.2.

9.1.

9.2.

9.3.

THPOS: cevrreeeerrreeeerrreerrrree st sresesn e sresesesrese s sresesnenesenenanas
Inyeccion directa: .......cccccccvererierenieeeieieicrieeseeesrereeeeeseneaas
MATCAS: .eeeerrerrreeereree e e ee e e e s e saeseesneoes
THPOS: cetrteeierrieietsretetesetssssestssssetesesessssesasssssssesssesassssesansssanes

Reglaje de las valvulas

Levantamiento maximo y angulos de apertura y de cierre
de las valvulas en relacion con los puntos muertos, o
datos eqUIVAIENES: .....cocvivereeueeirerrereee e

Intervalo de referencia o ajuste (4): ..................................

Sistema variable de reglaje de las valvulas (en su caso, y
de admision o de escape)

Tipo: continuo o de encendido/apagado (on/off) ()
Angulo de cambio de fase de 1eva: .....coccooeeveerrireciennens

Configuracién de lumbreras

Ubicacion, tamaflo ¥ NUMETO: .....oeeerercercercrcremceenrmenneenenes

Sistema de encendido
Bobina de encendido

MATCAS: .ueeererrreerrierteeerere e e st st esene e e e enesmnenness
THPOS: tetreeeietrietetrie sttt sttt ettt sttt ettt nea s
NUIMETO: .veveveeererrieeeertereereieseearserereresesarasseesnesessessssnaseasans

BUJIAS: ettt

TIPOS: wvrereeererercnrmceerc et e nens e renes
MaAGNELO: vttt
MATCAS: eiviiiiiriicicr ettt
TIPOS: wveereererercrrmceereree et nens e renes
Temporizacion del encendido: ........ccoeeceieinieeiieceiiiiicene.

Avance estatico con respecto al punto muerto superior
(grados de angulo del cigiiefial): ......cceveveereceerrccerrceenennes

Curva de avance (si Procede): ......c.cweemrerereeceereeseeereenes

DISPOSITIVOS  DE ~ ALMACENAMIENTO  DE
ENERGIA!D

Descripcion: bateria/condensador/volante de inercia/generador™®
Numero de 1dentificacion: .......c.ecevvevervverirerereereneereeeeene.

Tipo de par electroquimiCo: .....cccoeeeserieerireneerenencererenaes
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9.4.

9.4.1.

9.4.2.

9.43.

9.4.3.1.

9.43.1.1.

9.5.

10.
10.1.
10.1.1.

10.1.2

10.1.3.

10.2.

10.3.
10.3.1.

10.3.2.

10.3.2.1.

10.3.2.2.

10.3.2.3.

10.3.3.
10.3.3.1.

10.3.3.2.

10.3.3.3.

10.4.
10.4.1.

10.4.2.

10.4.3.

10.4.4.

Energia almacenada

En el caso de una bateria, tension: ... y capacidad: ...
Ah en 2h

CondenSador: ......ccoeceieeeieenineeeest ettt J
Volante de inercia / Generador™: ........cooooovvvcoveveennne. J
Momento de inercia del volante de inercia: ........ kg m?

Momento de inercia adicional si no estd metida ninguna
MATCHAL .ot kg m?

Cargador: a bordo / externo / sin cargador™

NIVEL SONORO EXTERNO
Nivel sonoro externo declarado por el fabricante

Vehiculo en movimiento: ... dB(A)
Vehiculo parado: ... dB(A)
A una velocidad del motor de: ... min~

Breve descripcion y dibujo esquematico del sistema de
escape (en particular el sistema de admision de aire y los
dispositivos para controlar el ruido y las emisiones del
tUDO A ESCAPE): wuviueuetrerireerteetenet et
Sistema de admision de aire

Descripcion del colector de admision (adjuntar dibujos o
FETEeTICT LYY I G A

Filtro de aire

Fotografias 0 dibujos: ......ccecvrieririercniieninieeteieeeee e

PO ettt et

Silenciador de admision

Fotografias 0 dibujos: ......ccecerreririerenieeneeceeceeeee e

TIPO: ettt et

Sistema de escape

Descripcion o dibujo del colector de escape ('%): .........

Descripcion o dibujo de los elementos del sistema de
escape que no forman parte del sistema de motor: ........

Contrapresion de escape maxima admisible a la veloci-
dad del motor asignada y a plena carga: ................. kPa

Tipo y marcado de los dispositivos de reduccion del
TUidO del ESCAPE: ..eiieeeiiciriirtrie ettt
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10.4.4.1. Dispositivo de reduccion del ruido del escape con mate-
riales fibrosos: si/no™
10.4.5. Volumen del sistema de escape: ... dm’
10.4.6. Ubicacion de la salida del escape: ................
10.4.7. Medidas adicionales adoptadas para reducir el ruido en el
compartimento del motor y en el motor, en relacion con
el ruido exterior (€N SU CAS0): ...eereererrrreerrererrerrerrersereesnenns
10.5. Detalles de otros dispositivos no relacionados con el
motor destinados a reducir el ruido (si no estan incluidos
€N Otr0S PUNLOS): wviuiiiiiiieriississisie s ss s s sinis
11. TREN DE TRANSMISION Y CONTROL!?
11.1. Breve descripcion y dibujo esquematico del tren de
transmision del vehiculo y de su sistema de control
(mando del cambio de marchas, mando del embrague o
cualquier otro elemento del tren de transmision):
11.2. Transmisién
11.2.1. Breve descripcion y dibujo esquematico de los sistemas
de cambio de marchas y su control: ...................
11.2.2. Diagrama o dibujo del sistema de transmision: ..............
11.2.3. Tipo de transmision: mecanica, hidraulica, eléctrica o de
otro tipo™® (en este Gltimo caso, especificar ................. )
11.2.4. Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos (de haberlos): ....ccvccvcevvrivrvrcrnrrercereeseeeeeeseeseenens
11.2.5. Ubicacion con respecto al MOtOr: ......cocceecerereerecerccrinnenns
11.2.6. Método de control: ......ccceveeeeeecrenicnireceeeeec e
11.2.7. Caja de transferencia: con/sin®
11.2.8. Tipo de sistemas de cambio de marchas®:
11.3. Embrague (de haberlo):
11.3.1. Breve descripcion y dibujo esquematico del embrague y
su sistema de control:
11.3.2. Conversion de par MAXIMA: ......ccoueeeereeereerercerereeesaseesasanss
11.4. Relaciones de transmision
. . Relaciones internas Relaciones de
Relaciones internas . ey
. de la caja de transmision finales .
de la caja de - . Relacion
. - transferencia (relaciones entre .
cambios (relaciones . . (velocidad del
(relaciones entre las revoluciones . .
entre las . . Relaciones motor-velocidad
. las revoluciones del arbol .
Marcha revoluciones del . totales de del vehiculo)
del motor y las secundario de la - -
motor y las . X . transmision unicamente en el
. revoluciones del | caja de cambios y .
revoluciones del |, . . caso de transmision
[ . arbol secundario de [ las revoluciones de
arbol secundario de . manual
. . la caja de las ruedas
la caja de cambios) . .
transferencia) motrices)
Maxima

para TVC (*)
1
2
3
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Relaciones internas
de la caja de
cambios (relaciones

Relaciones internas
de la caja de
transferencia

(relaciones entre

Relaciones de
transmision finales
(relaciones entre
las revoluciones

Relacion
(velocidad del

entre las . , Relaciones motor-velocidad
. las revoluciones del arbol .
Marcha revoluciones del . totales de del vehiculo)
del motor y las secundario de la . L
motor y las . - . transmision Unicamente en el
. revoluciones del | caja de cambios y .
revoluciones del |, . . caso de transmision
. . arbol secundario de [ las revoluciones de
arbol secundario de . manual
. . la caja de las ruedas
la caja de cambios) . .
transferencia) motrices)
Minima

para TVC (*)
Marcha atras

1

(*) Transmision variable continua

11.5.
11.5.1.

12.

12.1.

12.2.

12.2.1.

12.2.2.

12.3.

12.3.1

12.3.2.

12.4.

12.5.

13.
13.1.

13.2.

Bloqueo del diferencial

Bloqueo del diferencial: si/no/opcional®

INFORMACION SOBRE LA SEGURIDAD FUN-
CIONAL

REGULADORES DE LA PROPULSION O EL TREN
DE TRANSMISION

Numero de reguladores de la velocidad: ......cccocoeenniennns
Punto de corte nominal n° 1: ...cooovieivenrrninreriennsesensnnens

Velocidad de giro del motor/motor eléctrico/tren de
transmision a la que comienza el corte con carga: ...
-1

min

Velocidad de giro maxima con la carga minima del mo-
tor: ... min”'

Punto de corte nominal n° 2: ....ccccoeeveeeeererrerereee e

Velocidad de giro del motor/motor eléctrico/tren de trans-
mision a la que comienza el corte con carga (*): ... min'

Velocidad de giro méxima con la carga minima del mo-
tor: ... min '

Finalidad declarada de los reguladores: limitacion de la
velocidad méaxima del vehiculo por construccion/limita-
cion de la potencia méaxima/proteccion contra el exceso
de velocidad del MOtOr (*): ovveeeveeeeeeecceeereseeereesresenes

Los limitadores de velocidad ajustables cumplen los re-
quisitos aplicables a los vehiculos de las categorias N2 y
N3 que se establecen en los puntos 1 y 2, la parte II,
punto 13.2, la parte III, puntos 21.2 y 21.3, el anexo 5,
punto 1, y el anexo 6 del Reglamento n® 89 de la CEPE
(DO L 158 de 19.6.2007, p. 1), y en la ficha de carac-
teristicas se incluye la documentacion pertinente: si/
no/no procede (*)

DIRECCION

Diagrama esquematico de los ejes de direccion que
muestre la geometria de la direccion: .......ccccvvecirevencnn

Categorfa de direccion: manual/asistida/servo/diferencial (*)
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13.3.
13.3.1.

13.3.2.

13.3.2.1.

13.3.3.

13.33.1.

13.3.4.

13.3.5.

13.3.6.

13.3.7.

13.4.

13.4.1.

13.4.2.

13.5.
13.5.1

13.5.2

13.5.3.

13.5.3.1.

13.6.

13.6.1.

13.6.2.

Transmision y mando de la direcciéon

Configuracion de la transmision de la direccion (especi-
ficar delantera y trasera, si procede): ......ccocecceverereeenne

Unidon con las ruedas (incluidos medios no mecanicos;
especificar delantera y trasera, si procede): .....c..cccoceeuee.

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos (de haberlos): .....cecvecververcrinrnrscecer e

Método de asistencia (de haberla): .......ccccovevveeencrennne.

Método y diagrama de funcionamiento, marcas y tipos: ...

Diagrama del equipo de direccion en su conjunto, que mues-
tre la ubicacion en el vehiculo de los diversos dispositivos
que afecten al comportamiento de la direccion: ..................

Diagramas esqueméticos de los mandos de la direccion: .......

Intervalo y método de ajuste de los mandos de la
ITECCION: ..ottt s

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos (de haberlos): ......ccocceinceninieiiiiiire e

Angulo maximo de giro de las ruedas (si estan ins-
taladas):

A la derecha: ... grados. = Numero de vueltas de vo-
lante: ...

A la izquierda: ... grados. = Numero de vueltas de
volante: ...

Radio de giro minimo (sin frenos) (42):

A la derecha: ... mm

A la izquierda: ... mm

Método de asistencia (de haberla): .......ccccooenivecnncnenenne.
Método y diagrama de funcionamiento, marcas y tipos: ........

Direccion de los vehiculos rapidos (indice de veloci-
dad «b») de la categoria T

Se cumplen los requisitos conforme a los puntos 2, 5y 6 y de
los anexos 4 y 6 del Reglamento n°® 79 de la CEPE (DO L 137
de 27.5.2008, p. 25), y en la ficha de caracteristicas se incluye
la documentacion pertinente: si/no/no procede (4)

Se cumplen los requisitos relativos al esfuerzo sobre el
mando de direccion establecidos en el punto 6 del Re-
glamento n° 79 de la CEPE (DO L 137 de 27.5.2008,
p- 25) para los vehiculos de la categoria N2, y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/mo procede (*)
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13.6.3.

13.7.

13.7.1.

14.

14.1.
14.1.1.

14.1.2.

14.1.3.

14.1.4.

14.1.5.

14.1.6.

14.1.7.

14.1.8.

14.2.
14.2.1.

14.2.2.

14.3.
14.3.1.

14.3.2.

14.4.
14.4.1.

14.4.2.

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
10998:2008, Amd.1 2014 (Tractores agricolas. Requisitos
relativos a la direccion), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no/no procede (*)

Sistemas electrénicos de control del vehiculo comple-
jos que afectan a la funcion de direccion

Los sistemas electronicos de control complejos que afectan
a la funcion de direccion cumplen los requisitos conforme al
anexo 6 del Reglamento n® 79 de la CEPE (DO L 137 de
27.5.2008, p. 25), y en la ficha de caracteristicas se incluye
la documentacioén pertinente: si/no (4)

INDICADOR DE VELOCIDAD, CUENTAKILOME-
TROS, TAQUIMETRO Y CUENTAHORAS

Indicador de velocidad

Fotografias o dibujos del sistema completo: ............c......

Intervalo de velocidades del vehiculo indicadas: ............

Tolerancia del mecanismo de medicion del indicador de
VElOCIAAA: oottt et

Constante técnica del indicador de velocidad: ................

Método de funcionamiento y descripcion del mecanismo
de tranSMISION: ....ccccceeerueureeeiseneeieureeeeneststeeesaeae st eess et eeaeaes

Relacion global de transmision del mecanismo de trans-
TNISION cecirercrieieiriereseuearieeeeseranereresseseneesesensesesesnesassesennasees

Disefo del limbo del instrumento o de otras formas de
(ST OO

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
IOMICOS] wrererrerereerereeserenraremseeeamemamresessnsesessesessesenensasassesensarers

Cuentakilometros

Tolerancia del mecanismo de medicion del cuentakilo-
INELTOS: curveuiereresiereseateseseeteseseetese et erasseteseesetessesesnnesessssesesssens

Método de funcionamiento y descripcion del mecanismo
de tranSmision: .........cocverieicnrreineniee s

Taquimetro

Tolerancia del mecanismo de medicion del taquimetro:

M¢étodo de funcionamiento y descripcién del mecanismo
de tranSmiSiON: .......oeecrecreermerrermnereceereeenerseseseseseeeerenenes

Cuentahoras

Tolerancia del mecanismo de medicion del cuentahoras:

Método de funcionamiento y descripcion del mecanismo
de tranSMISION: ..o.eccreercrreueeeeeremeerecrenriereaneeneesenraereenesneenenaes
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15.
15.1.

15.2.

15.3.

16.

16.1.
16.1.1.

16.1.2.

16.2.

16.2.1.

16.2.2.

16.3.
16.3.1.

16.3.2.

17.
17.1.

17.2.

17.2.1.

CAMPO DE VISION

Dibujos o fotografias que muestren la ubicacion de los
distintos componentes en el campo de vision de
180° hacia delante: ..........ocereeeurercerueereseeerereeereseencnreneaes

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
5721-1:2013 (Tractores agricolas. Requisitos, procedi-
mientos de ensayo y criterios de aceptacion relativos al
campo de vision del operador. Parte 1: campo de vision
hacia delante), y en la ficha de caracteristicas se incluye
la documentacién pertinente: si/no (*)

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
5721-2:2014 (Tractores agricolas. Requisitos, procedi-
mientos de ensayo y criterios de aceptacion relativos al
campo de vision del operador. Parte 2: campo de vision
hacia los lados y hacia atras), y en la ficha de caracte-
risticas se incluye la documentacidn pertinente: si/no (*)

LIMPIAPARABRISAS, LAVAPARABRISAS, DESES-
CARCHADO Y DESEMPANADO

Limpiaparabrisas

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
5721-1:2013 (Tractores agricolas. Requisitos, procedi-
mientos de ensayo y criterios de aceptacion relativos al
campo de vision del operador. Parte 1: campo de vision
hacia delante), y en la ficha de caracteristicas se incluye
la documentacién pertinente: si/no (*)

Como alternativa al punto 16.1.1, proporcionar una descrip-
cion técnica detallada (con fotografias o dibujos) e indicar el
numero y la cadencia de funcionamiento: ..........c.cccecerrnene

Lavaparabrisas

Descripcion técnica detallada (con fotografias o dibujos):

Capacidad del deposito: ... |

Desescarchado y desempaifiado

Descripcion técnica detallada (con fotografias o dibujos): ......

Consumo eléctrico maximo: ... kW

ACRISTALAMIENTO

Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n° 43 de la
CEPE (DO L 42 de 12.2.2014, p. 1), y en la ficha de carac-
teristicas se incluye la documentacion pertinente: ..................

Como alternativa al punto 17.1, facilitar la siguiente
informacion:

Informacién para la rapida identificacion del punto de
referencia de los ojos del conductor (*°): wueveoeeonecn.
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17.2.2.

17.2.3.
17.2.3.1.

17.2.3.2.

17.2.3.3.

17.2.3.4.

17.2.3.5.

17.2.3.5.1.

17.2.3.5.2.

17.2.3.5.3.

17.2.3.5.4.

17.2.3.5.5.

17.2.3.5.6.

17.2.3.6.

17.2.4.
17.2.4.1.

17.2.4.2.

17.2.4.3.

En el caso de acristalamientos distintos del parabrisas,
dibujos en un formato no mayor de A4 o plegados en
este formato, que muestren:

— la superficie maxima,

— el angulo mas pequefio entre dos lados adyacentes de
la luna, y

— la altura maxima de segmento, si procede.

Parabrisas:

Materiales utilizados: ........cccocevemimirennnnrenenicereneneeeenes
Método de MONtAJe: ...coeverreerireriereiieieiere et et seenes
Angulos de inclinacion: ... grados.

Accesorios del parabrisas y posicion en que estan ins-
talados, junto con una breve descripcion de los posibles
componentes eléctricos 0 electrOnicos: .......cooeveeerurcennne.

Dibujo a escala 1:10 y diagramas de los parabrisas y de
su instalacion en el tractor lo bastante detallados para
poder apreciar:

la posicion del parabrisas en relacién con el punto de
referencia de los ojos del conductor (*°);

el angulo de inclinacion del parabrisas;

la posicion y el tamafio de la zona en la que se verifican
las cualidades opticas y, en su caso, la superficie some-
tida a endurecimiento diferencial;

la superficie desarrollada del parabrisas;
la altura maxima de segmento del parabrisas;

la curvatura del parabrisas ((inicamente con fines de
agrupamiento de los parabrisas);

en el caso de acristalamiento doble, dibujos en un for-
mato no mayor de A4 o plegados en este formato que
muestren, ademas de la informacion mencionada en el
punto 17.2.2:

— el tipo de cada una de las lunas constitutivas,
— el tipo de unién (organica, vidrio-vidrio o vidrio-metal),

— el espesor nominal del espacio comprendido entre las
dos lunas.

Ventanas

UDICACION: .vivievieeieiiicieiet et ete et ettt er e e et enas
Materiales utilizados: .......cccceeeeeeieeiecieieeiiecie e

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos (de haberlos) del mecanismo elevalunas: ..........
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17.2.5.

17.2.5.1.

17.2.5.2.

17.2.5.3.

17.2.6.

17.2.6.1.

17.2.6.2.

17.2.6.3.

18.
18.1.

18.2.

1.8.3.

18.4.

18.5.

18.6.

18.7

18.8.

18.9.
18.9.1.

18.9.2.

19.

19.1.

Acristalamiento del techo movil

UDBICACION: .veeureeeeeesieeienieiieie e e s e be e seeseeseesessessessasseseasens
Materiales Utilizados: .....cccveeveereeriereniesie sttt ieaes

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos (de haberlos) del mecanismo de apertura del
acristalamiento del techo: ...,

Otras lunas

UDICACION: ..uienveiieieciieiieieettestiesieevieaee e steess e e e sseebe e s asanns
Materiales UtiliZados: ......ccceveeveereerererereneseeseeereereerecneeenes

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos (de haberlos) del mecanismo de apertura de las
demas TUNAS: .coerrerrereercrcrremrr et

RETROVISORES

Numero y clases de eSPEjos: ...cc.veveeercererereneerecereresenenns

Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n® 46
de la CEPE (DO L 177 de 10.7.2010, p. 211), y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion per-
tinente: si/no/no procede (*)

Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n° 81
de la CEPE (DO L 185 de 13.7.2012, p. 1), y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/mo procede (*)

Dibujos para la identificacion del espejo, que muestren su
posicion con respecto a la estructura del vehiculo: .............

Informacion detallada del sistema de fijacion al vehiculo, con
indicacion de la parte de la estructura a la que esté fijado: ....

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos del sistema de ajuste: .......ccoceveveerreeriinneneenenns

Descripcion técnica del sistema de desescarchado y de-
sempafiado de 10S ESPEJOS: ..eeureererrririrriririerireeereeeeeseeneens

Equipos opcionales que pueden restringir el campo de
VISION hacia AtraS: .....ceececeeenirieeeseee et

Campo de vision de los retrovisores de la clase II

Se ajusta al punto 5.1 del anexo IX del Reglamento
Delegado (UE) 2015/208: si/no (*)

Como alternativa al punto 18.9.1, se cumplen los requi-
sitos conforme a la norma ISO 5721-2:2014 (Tractores
agricolas. Requisitos, procedimientos de ensayo y crite-
rios de aceptacion relativos al campo de vision del ope-
rador. Parte 2: campo de vision hacia los lados y hacia
atras), y en la ficha de caracteristicas se incluye la do-
cumentacién pertinente: si/no (*)

DISPOSITIVOS DE VISION INDIRECTA DISTINTOS
DE LOS RETROVISORES (OPCIONAL)

Tipo y caracteristicas (por ejemplo, descripcién completa
del diSPOSItIVO): .eeveiireeiiieiriretre st
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19.2.

19.3.

19.4.

20.
20.1.

21.

21.1.

21.2.

21.3.

21.4.

21.4.1.

21.4.2.

21.43.

21.44.

21.5.

En el caso de un dispositivo con camara y monitor,
distancia de deteccion (mm), contraste, intervalo de lu-
minancia, correccion de reflejos, funcionamiento de los
dispositivos de visualizacion (blanco y negro o color (%)),
frecuencia de repeticion de la imagen y amplitud de
luminancia del monitor (4): ................................................

Dibujos suficientemente detallados para identificar el disposi-
tivo completo, incluidas las instrucciones de instalacion: .......

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
5721-2:2014 (Tractores agricolas. Requisitos, procedi-
mientos de ensayo y criterios de aceptacion relativos al
campo de vision del operador. Parte 2: campo de vision
hacia los lados y hacia atras), y en la ficha de caracte-
risticas se incluye la documentacion pertinente: si/no (*)

SISTEMAS DE INFORMACION DEL CONDUCTOR

Se cumplen los requisitos conforme al anexo B de la
norma ISO 15077:2008 (Tractores y maquinas autopro-
pulsadas para la agricultura. Mandos del operador. Fuer-
zas de accionamiento, desplazamiento, ubicacion y mé-
todo de funcionamiento) relativos a los mandos del ope-
rador asociados a terminales virtuales, y en la ficha de
caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/mo (%)

INSTALACION DE DISPOSITIVOS DE ALUM-
BRADO Y SENALIZACION LUMINOSA, INCLUI-
DOS EL ENCENDIDO Y APAGADO AUTOMATI-
COS DEL ALUMBRADO

Lista de todos los dispositivos (citar nimero, marcas,
tipo, marcas de homologacion de tipo de los componen-
tes, intensidad maxima de las luces de carretera, color y
testigo correspondiente); la lista podra incluir varios tipos
de dispositivos para cada funcion; ademas, en ella podra
afladirse, con respecto a cada funcion, la anotacion «o
dispositivos eqUIVAIENLES»: ...ccecciveierririeieieiieee e

Un diagrama de la instalacion de alumbrado y senaliza-
cién en su conjunto, que muestre la ubicacion de los
diversos dispositivos en el vehiculo: .......cccoovcreniinene.

Bosquejos acotados del exterior del vehiculo, que mues-
tren la ubicacion de los dispositivos de alumbrado y
sefializacion luminosa, su nimero y el color de las luces:

Con respecto a cada luz y cada reflector, facilitar la
informacion siguiente:

Dibujo que muestre la extension de la superficie ilumi-
NANLE. ciieiiiieiiecteeeie e e

Método utilizado para definir la superficie aparente: .....
Eje de referencia y centro de referencia: ........ccoceoeeeuene.
Método de funcionamiento de los faros escamoteables: .........

Descripcion o dibujo y tipo del dispositivo regulador de
los faros (automatico, de regulacion manual gradual, de
regulacion manual continua, etc.) (*): ooveveeereverrreererennns
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21.5.1. MaANdO: ..o s
21.5.2. Marcas de referencia: ....c...eceveveererecrerrneercrereseeressessseneaes
21.5.3. Marcas asignadas a las condiciones de carga: ................
21.6. En el caso de los vehiculos de las categorias R y S, des-

cripcion de la toma de corriente para la alimentacion de los
dispositivos de alumbrado y sefializacion luminosa: ..........

21.7. Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos utilizados en el sistema de alumbrado y el sis-
tema de sefializacion lUMInOSa: ........cc.coevceeirenrcrererneseneens

22. PROTECCION DE LOS OCUPANTES DEL VEHICU-
LO, INCLUIDOS EL ACONDICIONAMIENTO INTE-
RIOR Y OTROS ELEMENTOS DE PROTECCION
CONTRA LA INTEMPERIE

22.1. Carroceria

22.1.1. Materiales utilizados y métodos de fabricacion: .............
22.2. Tasa de combustion del material de la cabina
22.2.1. La tasa de combustion no excede del valor maximo de

150 mm/min, de acuerdo con los requisitos conforme a
la norma ISO 3795:1989 (Vehiculos de carretera y trac-
tores y maquinas para agricultura y silvicultura. Deter-
minacion de las caracteristicas de combustion de los ma-
teriales del interior), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no (4)

22.3. Proteccion interior de los ocupantes

22.3.1. Fotografias, dibujos o despiece del acondicionamiento
interior, que muestren las partes del habitaculo y los
materiales utilizados (a excepcion de los retrovisores in-
teriores), la disposicion de los mandos, los asientos y la
parte posterior de estos, los reposacabezas, el techo, el
techo movil, las puertas, las manivelas elevalunas y otros
accesorios N0 especificados: ......cccviveerrceneenrenecenccnenenns

22.3.2. En el caso de vehiculos equipados con volante y asientos
corridos o asientos anatdmicos en mas de una fila, el entorno
de los asientos de pasajeros traseros, si se instalan, cumple los
requisitos del anexo XVII del Reglamento Delegado (UE)
n° 3/2014 de la Comision (*): si/no (4)

22.4. Apoyacabezas
22.4.1. Instalados: si/no (*)
22.42. Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n® 25

de la CEPE (DO L 215 de 14.8.2010, p. 1), y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/mo (%)

(") Reglamento Delegado (UE) n° 3/2014 de la Comision, de 24 de octubre de 2013, que

complementa el Reglamento (UE) n® 168/2013 del Parlamento Europeo y del Consejo
relativo a los requisitos de seguridad funcional para la homologacion de los vehiculos de
dos o tres ruedas y los cuatriciclos (DO L 7 de 10.1.2014, p. 1).
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22.43.

22.4.4.

22.4.5.

22.4.5.1.

22.4.5.2.

22.5.
22.5.1.

22.6.
22.6.1.

22.6.2.

23.
23.1.

23.2.

23.3.

24.
24.1.

Tipo: integrado/extraible/separado (*)

Descripcion detallada del apoyacabezas en la que se es-
pecifique, en particular, el tipo de material o materiales
de relleno y, en su caso, la ubicacion y las especifica-
ciones de las abrazaderas y las piezas de anclaje para el
tipo de asiento cuya homologacion se solicita: ...............

En el caso de los apoyacabezas «separadosy:

Descripcion detallada de la zona estructural en la que va
a fijarse el apoyacabezas:

Dibujos a escala de las partes caracteristicas de la estruc-
tura y el apoyacabezas: ........ccceecrevirenenieieeinierene e

Reposapiés

Fotografias o dibujos del espacio de maniobra que mues-
tren el numero, la ubicacion y las dimensiones reales de
10S TEPOSAPIES: .vevervevireririeeieriisre st nesieesreeste e sresensssasenes

Otros elementos de proteccion contra la intemperie

Descripcion (con fotografias y dibujos): ...c...cccceceveeueenne.

Dimensiones interiores y exteriores: ... mm X ... mm X
. mm X... mm X ... mm X ... mm

EXTERIOR DEL VEHICULO Y SUS ACCESORIOS

Disposicion general (dibujo o fotografias acompaiiados,
si es necesario, de datos dimensionales o de texto) en la
que se indique la ubicacion de las secciones anadidas, y
vistas de las partes de la superficie exterior que puedan
considerarse fundamentales con respecto a los salientes
exteriores, por ejemplo, en su caso: parachoques, linea
de suelo, montantes de puertas y ventanas, rejillas de
toma de aire, rejilla del radiador, limpiaparabrisas, vier-
teaguas, manillas, correderas, trampillas, bisagras y cie-
rres de puertas, ganchos, anillos, manivelas, elementos
decorativos, simbolos, emblemas y huecos, y cualquier
otra parte de la superficie exterior que pueda conside-
rarse fundamental en relacion con el riesgo de que una
persona sufra lesiones corporales al ser golpeada o ro-
zada por la superficie exterior en caso de colision, o en
relacién con la gravedad de esas lesiones (por ejemplo,
los equipos de alumbrado): ......ccccceveierencnnincnrincereae,

Descripcion detallada del vehiculo, con fotografias o di-
bujos, por lo que respecta a la estructura, las dimensio-
nes, las lineas de referencia pertinentes y los materiales
constitutivos de la parte delantera (interior y exterior),
incluida informacion de todo sistema de proteccion ac-
tiva de peatones instalado: .......cccccvrirrinrcninncnneseneneneens

Dibujo de la linea del suelo: .......ccoeoeoererrrrcrnnreccncncnnen.

COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA

Lista de todas las combinaciones previstas de sistemas
eléctricos o electronicos o SCE, estilos de carroceria (%),
variaciones del material de la carroceria, disposiciones
generales del cableado, variaciones del motor, versiones
de conduccion por la izquierda o por la derecha y ver-
siones de batalla: ......cccerrrcnrcereinieencesenrreeetrerenesneneneerenens
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24.2.

24.3.

24.4.

24.4.1.

24.4.2.

24.4.3.

24.4.4.

25.
25.1.

25.2.

25.3.

25.4.

25.5.

25.5.1.

25.5.2.

Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n° 10 de la
CEPE (DO L 254 de 20.9.2012, p. 1), y en la ficha de carac-
teristicas se incluye la documentacion pertinente: si/no (*)

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
14982:1998 (Maquinaria agricola y forestal. Compatibi-
lidad electromagnética. Métodos de ensayo y criterios de
aceptacion), y en la ficha de caracteristicas se incluye la
documentacién pertinente: si/no (*)

Como alternativa a los puntos 24.2 o 24.3, facilitar la
siguiente informacion:

Descripcion y dibujos o fotografias de las formas y los
materiales de la parte de la carroceria que conforma el
compartimento del motor y de las partes adyacentes del
habitdculo: ...,

Dibujos o fotografias de la ubicacion de los componentes
metalicos que se alojan en el compartimento del motor
(por ejemplo, aparatos de calefaccion, rueda de repuesto,
filtro del aire, mecanismo de direccion, etc.): ...............

Cuadro o dibujo del equipo de control de las interferen-
cias TadioClECtIICAS: ...ccereirorrirrerieereren ettt

Indicacion del valor nominal de la resistencia en corriente
continua y, en el caso de cables de encendido resistivos,
indicacion de su resistencia nominal por metro: .................

AVISADORES ACUSTICOS

El avisador actstico es objeto de una homologacion de
tipo de componente concedida con arreglo a los requisi-
tos aplicables a los vehiculos de la categoria N estable-
cidos en el Reglamento n° 28 de la CEPE (DO L 323
de 6.12.2011, p. 33), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no A

Descripcion sinoptica de los dispositivos utilizados: ......

Dibujos que muestren la ubicacion de los avisadores
actsticos en relacion con la estructura del vehiculo: .....

Precisiones relativas al modo de fijacion, con indicacion
de la parte de la estructura del vehiculo donde van fija-
dos los avisadores aCUStICOS: ..ccccrrrerrerrermeerecreamrersensenseneass

Diagrama del circuito eléctrico/neumatico: ........c..c.eeneee.

Tension: corriente alterna/corriente continua (4)

Tension o presion de aire asignadas: .......... V / kPa (%)
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25.6.

26.

26.1.

26.2.

26.3.

26.4.

26.4.1.

26.4.2.

26.4.3.

26.4.4.

26.5.

26.5.1.

26.5.2.

27.

27.1.

27.1.1.

Dibujo del dispositivo de montaje: ......ciininisisisenines

SISTEMA DE CALEFACCION Y AIRE ACONDICIO-
NADO

El sistema de calefaccion se ha ensayado de acuerdo con
el apartado 8 de la norma ISO 14269-2:1997 (Tractores
y maquinas autopropulsadas para la agricultura y la sil-
vicultura. Condiciones ambientales en la cabina del ope-
rador. Parte 2: Método de ensayo y prestaciones de la
calefaccion, la ventilacion y el aire acondicionado), y en
la ficha de caracteristicas se incluyen las actas de ensayo:
si/no/no procede A

El sistema de aire acondicionado se ha ensayado de
acuerdo con el apartado 9 de la norma ISO 14269-
2:1997 (Tractores y maquinas autopropulsadas para la
agricultura y la silvicultura. Condiciones ambientales en
la cabina del operador. Parte 2: Método de ensayo y
prestaciones de la calefaccion, la ventilacion y el aire
acondicionado), y en la ficha de caracteristicas se inclu-
yen las actas de ensayo: si/no/no procede (*)

Como alternativa a los puntos 26.1 a 26.2, se cumplen
los requisitos conforme al Reglamento n° 122 de la
CEPE (DO L 164 de 30.6.2010, p. 231) aplicables a
los vehiculos de la categoria N, y en la ficha de carac-
teristicas se incluye la documentacion pertinente: si/
no/no procede (*)

Sistema de calefaccion

Dibujo general del sistema de calefaccion, con indicacion
de su ubicacion en el vehiculo (y de la disposicion de los
dispositivos de amortiguacion de ruidos [incluida la ubi-
cacion de los puntos de transmision del calor]): ............

Dibujo general del cambiador de calor empleado en sistemas
que utilicen el calor de los gases de escape, o de las partes
donde tenga lugar la transmision del calor (en el caso de
sistemas de calefaccion que utilizan el calor suministrado
por el aire de refrigeracion del motor): .........cocevcvvevcrievennnne

Seccion del cambiador de calor o de las partes en las que
se produce la transmision del calor, con indicacion del
espesor de la pared, de los materiales utilizados y de las
caracteristicas de su SUPErficie: .......ccevevvnreeecenrcrenenes

Especificaciones de otros componentes esenciales del sis-
tema de calefaccion, como el ventilador, en lo que se refiere
a su método de fabricacion y datos técnicos: ...........ceeee.e.

Aire acondicionado

Breve descripcion y dibujo esquematico del aire acondi-
cionado y su sistema de control: ........cccccoeverieiinnncienne.

Gas utilizado como refrigerante en el sistema de aire
AcONAICIONAAO: ..erererrireeeeeeccere ettt

DISPOSITIVOS DE PROTECCION CONTRA LA UTI-
LIZACION NO AUTORIZADA

Vehiculos de las categorias Ty C

Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n°® 62
de la CEPE (DO L 89 de 27.3.2013, p. 37), y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/mo procede (*)
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27.1.2.

27.1.3.

27.1.3.1.

27.1.3.2.

27.2.
27.2.1.

27.2.1.1.

28.

28.1.

28.1.1.

28.1.2.

28.1.3.

28.1.4.

28.1.5.

28.1.6.

29.
29.1.

29.2.

29.2.1.

29.3.

29.3.1.

Se cumplen los requisitos pertinentes prescritos para los
vehiculos de la categoria N2 en el punto 2, el punto 5,
excepto el punto 5.6, y los puntos 6.2 y 6.3 del Regla-
mento n° 18 de la CEPE (DO L 120 de 13.5.2010, p. 29),
y en la ficha de caracteristicas se incluye la documenta-
cion pertinente: si/no/no procede (*)

Como alternativa a los puntos 27.1.1 o 27.1.2, facilitar la
siguiente informacion:

Descripcion detallada, con fotografias o dibujos, de los
dispositivos de proteccion y de las piezas del vehiculo
que intervienen en su instalacion: ..........occcececevercenenne.

Lista de los principales componentes de los dispositivos
e PIOLECCION: ..ceereriiiiceeiierie bttt e s

Vehiculos de las categorias Ry S

Descripcion detallada, con fotografias o dibujos, de los
dispositivos de proteccion y de las piezas del vehiculo
que intervienen en su instalacion: .........cocceecevericennennes

Lista de los principales componentes de los dispositivos
de PIOtECCION: ..oeereriiiiceeieerie st er ettt e s

ESPACIO DESTINADO A LA PLACA DE MATRI-
CULA TRASERA

Ubicacion de las placas de matricula (indicar las variantes, si
es necesario; pueden utilizarse dibujos, segin proceda):

Altura del borde superior con respecto a la superficie de
TOAAAUIAL oottt mm

Altura del borde inferior con respecto a la superficie de
10dAdUTAL ..o mm

Distancia de la linea central al plano mediano longitudi-

nal del vehiculo: ....coocvvmiercomnrcrenecc s mm
Dimensiones (largo x ancho): ........... mm X ... mm
Inclinacion del plano respecto a la vertical: ....... grados
Angulo de visibilidad en el plano horizontal: .... grados

MASAS DE LASTRE

Descripcion técnica detallada (con fotografias o dibujos
acotados) de las masas de lastre y de la manera en que se
instalan en el tractor:

Numero de componentes de cada juego: Juego 1: ...
Juego 2: ... Juego ...

Masa de los componentes de cada juego: Juego 1: ... kg
Juego 2: ... kg Juego ... kg

Masa total de cada juego: Juego 1: ... kg Juego 2: ... kg
Juego ... kg
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29.4.

29.4.1.

29.5.

30.
30.1.

30.2.

30.3.

30.4.

30.5.

30.5.1.

30.6.

30.7.

30.7.1.

30.7.2.

30.8.

30.8.1.

30.9.

30.9.1.

31.
31.1.

31.2.

31.3.

31.4.

31.4.1.

31.4.2.

Masa total de las masas de lastre: .......cocooeevrvevrerennes kg

Materiales y método de fabricacion: .............ccccemeeeeenne.

SEGURIDAD DE LOS SISTEMAS ELECTRICOS

Breve descripcion de la instalacion de los componentes
del circuito eléctrico y dibujos o fotografias que mues-
tren la ubicacion de dicha instalacion: ...........ccoeveeee.

Diagrama esquematico de todas las funciones eléctricas
incluidas en el circuito €léctrico: .....ccmvmnmnierieeieviesinnenes

Tensiones de funcionamiento (V): ....ccceoeveiiiiieieneniecnnnne.

Descripcion de la proteccion contra los choques eléctri-
COS reerenrurererenrusenerssasssessetaseesesetesassesetessesebetas s st sesesesetsenesess

Fusible o cortacircuitos: si/no/opcional (*)
Diagrama que muestre el intervalo de funcionamiento: ......
Configuracion del mazo de cableado eléctrico: ..............

Generador

PO ettt sttt st
Potencia asignada: ........cccecvreerenennieneeneneneceecreees VA

Vehiculos completamente eléctricos

Por lo que respecta a los vehiculos completamente eléctricos de
las categorias T2, T3, C2 o C3, se cumplen los requisitos del
anexo IV del Reglamento Delegado (UE) n° 3/2014 de la
Comision, y en la ficha de caracteristicas se incluye la docu-
mentacion pertinente: si/no/en la medida de lo posible (*) (en

Aislador de la bateria

La bateria se desconecta mediante un sistema electronico, la
llave de encendido, una herramienta comun, un interruptor u

DEPOSITOS DE COMBUSTIBLE

Dibujo y descripcion técnica de los depdsitos, con las cone-
xiones y lineas del sistema de aireacion y ventilacion, los
cierres, las valvulas y los dispositivos de sujecion: ............

Dibujo que muestre claramente la ubicacion de los de-
positos en el vehiculo: ..o

Dibujo de la pantalla térmica situada entre el deposito y
el dispositivo de €SCAPE: ...coceeererreirererieenrertee e

Depésitos principales de combustible

Capacidad MAXIMA: ..vvvverererenerenrereriemreseseererereresesesesenseses

Materiales Utilizados: .....cccveeveeveverenene et ieans
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31.4.3.

31.4.4.

31.5.
31.5.1.

31.5.2.

31.5.3.

31.54.

32.
32.1.
32.1.1.

32.1.2.

32.1.3.

32.1.4.

32.1.5.

32.1.5.1.

32.1.5.2.

32.1.6.

32.2.
32.2.1.

32.2.2.

Boca del depoésito de combustible: orificio limitado/eti-
queta (4) ...............................................................................

Medidas de disipacion de cargas (en su caso): .............

Depositos de combustible de reserva

Capacidad MAXIMA: ....coerieiereriireiieeieeeie it aeanas
Materiales Utilizados: ......cocoveevevinriveneresiennnieieneresreresseensenes

Boca del depdsito de combustible: orificio limitado/
et X ) N

Medidas de disipacion de cargas (en su caso): .............

PROTECCION LATERAL Y TRASERA
Proteccion lateral

Presencia: si/no/incompleta (*)

Dibujo de las partes del vehiculo relacionadas con la
proteccion lateral, es decir, dibujo del vehiculo o del
chasis que indique la ubicacion y el montaje de los
ejes y dibujo de los elementos de montaje o los acceso-
rios de los dispositivos de proteccion lateral. Si la pro-
teccion lateral se obtiene sin dispositivos especificos, el
dibujo debera mostrar claramente que se respetan las
dimensiones obligatorias: .......c..c.eceeervereerereereeeeenseneneenes

Dibujo de la linea del suelo en la parte lateral del
VEIICULO: ittt senanecs

Dibujos de las secciones necesarias a través de la super-
ficie exterior para medir la altura (H) de los salientes de
la superficie exterior de conformidad con el apéndice 1
del anexo XXVII del Reglamento Delegado (UE)
2015/208: oeireieeeurenreieerete ettt s ne e

En el caso de dispositivos de proteccion lateral, descrip-
cion completa o dibujo (incluidos los elementos de mon-
taje y los accesorios) o ntimeros de homologacion de
tipo de componente de tales diSpositivos: .........cccecerenne.

Materiales Utilizados: .......cccceeeeeeeeieciecieceeciece e

Detalles pormenorizados de los accesorios necesarios e
instrucciones completas de instalacion, incluidos los re-
quisitos sobre el par de torsion: ..........eecreerrnenereneene,

Se cumplen los requisitos conforme a los puntos 2y 3 y
las partes I, Il y III del Reglamento n° 73 de la CEPE
(DO L 122 de 8.5.2012, p. 1), y en la ficha de caracte-
risticas se incluye la documentacion pertinente: si/no ()

Estructura de proteccién trasera

Presencia: si/no/incompleta (*)

Dibujo de las partes del vehiculo relacionadas con la
estructura de proteccion trasera, es decir, dibujo del ve-
hiculo o del chasis que indique la ubicacion y el montaje
del eje trasero mas ancho y dibujo de los elementos de
montaje o accesorios de dicha estructura. Si la estructura
de proteccion trasera no consiste en un dispositivo espe-
cial, el dibujo deberd mostrar claramente que se respetan
las dimensiones exigidas: ........ccceoeeeeersiereeenenreenserreenenes
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32.2.3.

32.2.4.

32.2.4.1.

32.2.4.2.

33.
33.1.
33.1.1.

33.1.2.

33.1.3.

33.2.

33.2.1.

33.3.

33.3.1.

33.4.
33.4.1.

33.4.2.

34.

34.1.

34.2.

35.
35.1.

Dibujo de la linea del suelo en el extremo trasero del
VEhICULO: vt

En el caso de un dispositivo especial, descripcion com-
pleta o dibujo de tal dispositivo (incluidos los elementos
de montaje y accesorios), o nimero de homologacion de
tipo si estd homologado como unidad técnica indepen-
QEENLE: ottt ettt ettt e

Materiales Utilizados: .......cceeeeeeeeeieeieciecieciece et eieeeas

Detalles pormenorizados de los accesorios necesarios e
instrucciones completas de instalacion, incluidos los re-
quisitos sobre el par de torsion: ........ceecenevenneecencnenne.

PLATAFORMAS DE CARGA
Dimensiones de las plataformas de carga

Longitud de las plataformas de carga: ... mm
Anchura de las plataformas de carga: ... mm

Altura de las plataformas de carga sobre el suelo (47):
mm

Capacidad portante segura de las plataformas de carga
declarada por el fabricante: ..........ccierniineinenen kg

Distribucion de estas cargas entre los ejes: ... kg

En el caso de vehiculos de las categorias T y C, plata-
formas separables: si/no/opcional (*)

Descripcion de los dispositivos de fijacion al vehiculo: .........

Estabilidad de la plataforma de carga

Ubicacion del centro de gravedad de las plataformas en
sentido longitudinal, transversal y vertical: .........cccceenc.

En el caso de los vehiculos con multiples plataformas de
carga, ubicacion del centro de gravedad del vehiculo con
una o varias plataformas cargadas y sin conductor en
sentido longitudinal, transversal y vertical: ..........ceceenc.

DISPOSITIVO DE REMOLQUE DELANTERO (VEHI-
CULOS DE LAS CATEGORIAS TY C)

Dibujo acotado del dispositivo de remolque delantero y
del dispositivo de SUJECION: .....ccoeeevereerereereererieeeeesieeeees

Con respecto a los vehiculos equipados con una carga maxima
técnicamente admisible no superior a 2 000 kg, se cumplen los
requisitos del Reglamento (UE) n® 1005/2010 de la Comision
(DO L 291 de 9.11.2010, p. 36), y en la ficha de caracteristicas
se incluye la documentacion pertinente: si/no (*)

NEUMATICOS

De tipo homologado con arreglo al anexo XXX del Re-
glamento Delegado (UE) 2015/208: si/no/no procede (*)
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35.2.

35.3.

354.

35.5.

35.6.

35.7.

36.
36.1.

36.1.1.

36.1.2.

36.1.3.

36.2.

36.2.1.

36.2.2.

36.2.3.

37.

37.1.

37.2.

De tipo homologado con arreglo al Reglamento (CE)
n°® 661/2009 del Parlamento Europeo y del Consejo
(DO L 200 de 31.7.2009, p. 1): si/no/no procede (*)

Homologados con arreglo al Reglamento n® 106 de la CEPE
(DO L 257 de 30.9.2010, p. 231): si/no/no procede (*)

Homologados con arreglo al Reglamento n° 30 de la CEPE
(DO L 307 de 23.11.2011, p. 1): si/no/no procede (*)

Homologados con arreglo al Reglamento n° 54 de la CEPE
(DO L 307 de 23.11.2011, p. 2): si/no/no procede (*)

Homologados con arreglo al Reglamento n°® 75 de la CEPE
(DO L 84 de 30.3.2011, p. 46): si/no/no procede (*)

Homologados con arreglo al Reglamento n° 117 de la
CEPE (DO L 307 de 23.11.2011, p. 3): si/no/no procede (*)

SISTEMA ANTIPROYECCION
Guardabarros

Vehiculo equipado con guardabarros: si/no (*)

Breve descripcion del vehiculo con respecto a sus guar-
ADAITOS: vt seserens

Dibujos detallados de los guardabarros y de su ubicacion
en el vehiculo, que indiquen las dimensiones y tengan en
cuenta los extremos de las  combinaciones
rueda-NEUMALICO: ittt sesenes

Otros dispositivos antiproyeccion

Presencia: si/no/incompleta (*)

Breve descripcion del vehiculo en cuanto a su sistema anti-
proyeccion y los componentes que lo constituyen: .............

Dibujos detallados del sistema antiproyeccion y de su
ubicacion en el vehiculo, que indiquen las dimensiones
y tengan en cuenta los extremos de las combinaciones
TUEAA-NEUMALICO: .vvvieniireriesiieeieteeeucaeeesrter e saeseseseenes

TREN DE RODAIJE

(facilitar también la informacion del punto 4.1.2.3)

Fotografias y dibujos acotados de la disposicion del tren de
rodaje y de su instalacion en el vehiculo (incluidos los elemen-
tos interiores de las cadenas de oruga que guian estas sobre los
rodillos y el dibujo exterior de la oruga): ........ccoeeeevemrverrrecns

Tipo de material en contacto con la superficie: orugas de
caucho/orugas de acero/zapatas de caucho en las tejas (*)
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37.3.

37.3.1.

37.3.2.

37.4.

37.4.1.

37.4.2.

38.
38.1.

38.1.1.

38.1.2.

38.2.

38.2.1.

38.2.2.

38.3.

Orugas metilicas

Numero de rodillos de oruga que transfieren la carga
directamente a la superficie de rodadura (NR): .....ccc......

Superficie exterior de cada zapata (Ap): ...cccveueeee mm?
Orugas de caucho

Superficie total de los tacos de caucho en contacto con la
€alZada (AL)! worveeerererrrerrere s mm?

Porcentaje de la superficie de tacos con respecto a la
superficie total de la cadena: ........cccoeoecenieiiiinincnnns %

ACOPLAMIENTO MECANICO

Fotografias y dibujos acotados del acoplamiento me-
canico, su instalacion en el vehiculo y su acoplamiento
con el dispositivo instalado en el vehiculo remolcado:

. . . 4
Acoplamiento mecanico trasero: si/no (%)

Dispositivo de acoplamiento delantero (vehiculos de las
categorias R y S): si/no (%)

Breve descripcion técnica del acoplamiento mecanico
en la que se especifique el tipo de estructura y el
material utilizado

Acoplamiento MECANICO trASETO: ....ccceverereerereearerereeeerereasens

Dispositivo de acoplamiento delantero (vehiculos de las
categorias R ¥ S): oo

Acoplamiento mecénico trasero

Tipo [de conformidad con el apéndice 1 del
anexo XXXIV del Reglamento Delegado (UE)
2015/208]:

Marca:

Designacion de tipo del fabricante:

Marca o numero de homologacion de tipo (UE):

Carga horizontal maxima/valor D (*) (**): L kgN ()| L kg/kN (Y | L. kg/kN (Y
Masa remolcable (T) (4) (44): ... toneladas | ... toneladas | ... toneladas
Carga vertical maxima admisible sobre el .. kg .. kg .. kg
punto de acoplamiento (**):
Ubicacion del | Altura sobre el | minima mm mm . mm
punto de aco- | suelo
plamiento (**): maxima mm mm mm
Distancia  res- | minima mm mm mm
pecto al plano
vertical que pasa [ maxima mm mm mm
por el centro del
eje trasero:
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38.4.

38.5.

38.6.

Dispositivo de acoplamiento delantero (vehiculos de las
categorias R y S):

Tipo [de conformidad con el apéndice 1 del
anexo XXXIV del Reglamento Delegado (UE)
2015/208 de la Comision]:

Marca:

Designacion de tipo del fabricante:

Marca o numero de homologacion de tipo (UE):

Carga horizontal maxima/valor D (*) (**): L kgN (Y| L kg/kN (Y | L. kg/kN (Y
Masa remolcable (T) (*) (*): ... toneladas | ... toneladas | ... toneladas
Carga vertical maxima admisible sobre el ... kg ... kg .. kg
punto de acoplamiento (**):
Ubicacion del | Altura sobre el | minima ... mm ... mm ... mm
punto de aco- | suelo
plamiento (*%): maxima ... mm ... mm ... mm
Descripcion del acoplamiento mecénico:
Tipo [de conformidad con el apéndice 1 del anexo XXXIV del Regla-
mento Delegado (UE) 2015/208 de la Comision]:
Marca:
Designacion de tipo del fabricante:
Carga horizontal méxima / Valor D® ¢4 .. kg/kN®
Masa remolcable (T)® “4: . toneladas
Carga vertical maxima admisible sobre el punto de acoplamiento (S)“*¥: .. kg
Fotografias y dibujos a escala del dispositivo de acoplamiento. Estos
dibujos deberan mostrar detalladamente, en particular, las dimensiones
exigidas, asi como las medidas para instalar el dispositivo.
Breve descripcion técnica del dispositivo de acoplamiento en la que se
especifique el tipo de estructura y el material utilizado
Tipo de ensayo Estatico/Dinamico™
Marca o nimero de homologacion de tipo (UE) de:
— los anillos de barra de traccion, los cabezales de acoplamiento y dis-

positivos de acoplamiento similares que se fijardn al acoplamiento

mecanico (en el caso de barras de traccion articuladas o rigidas),
— los acoplamientos mecanicos que se fijaran al bastidor de escalera o al

soporte de enganche del remolque (si se restringe a determinados tipos):

Homologacion de tipo de componente de un acoplamiento
mecanico concedida conforme al Reglamento n° 55 de la
CEPE (DO L 227 de 28.8.2010, p. 1), y en la ficha de carac-
teristicas se incluye la documentacion pertinente: si/no/no
procede (*)



02015R0504 — ES — 14.10.2016 — 001.001 — 55

39.
39.1.

39.2.

40.
40.1.

40.2.

40.3.

41.
41.1.

41.2.

41.3.

41.4.

41.5.

41.5.1.

41.5.2.

41.6.

41.6.1.

41.6.2.

41.7.

41.8.

41.9.

41.10.

41.11.

MECANISMO ELEVADOR DE TRES PUNTOS

Mecanismo elevador de tres puntos: montado en la parte
delantera/montado en la parte trasera/montado en la parte
delantera y en la parte trasera/inexistente (*)

Masa maxima remolcable"®: ..o kg

PUNTOS DE ACOPLAMIENTO ADICIONALES

Puntos de acoplamiento adicionales: si/no/opcionales (*)

Descripcion técnica detallada (con fotografias o dibujos)
y principales objetivos de los puntos de acoplamiento
AAICIONALLS: ..ererreeerrerercrerereerererereesererseseeneare s esesennnerens

Carga vertical maxima admisible sobre los puntos de
acoplamiento adicionales: ... kg

INFORMACION SOBRE LA EFICACIA DE
FRENADO
SUSPENSION

Breve descripcion y dibujo esquematico de la suspension
y su sistema de control en relacion con cada eje o grupo
de ejes 0 cada rueda: .....ococoveiiiieiine e

Dibujo de los sistemas de Suspension: .......c...c.cececveeec
Ajuste del nivel: si/no/opcional (*)

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
EEONICOS: vvviriririnsiisirrisien st s s s

., L . , 4
Suspension neumatica de los ejes motores: si/no (7)

Suspension de los ejes motores equivalente a la suspen-
e - p 4
sion neumatica: si/no (%)

Frecuencia y amortiguacion de la oscilacion de la masa
SUSPENAIAA: ..eiiiiiieieii ettt et st

Suspension neumética de los ejes no motores: si/no (%)

Suspension de los ejes no motores equivalente a la sus-
pensioén neumatica: si/no (*)

Frecuencia y amortiguacion de la oscilacion de la masa
SUSPENAIAA: ..o

Caracteristicas de los elementos elasticos de la suspen-
sién (diseflo, caracteristicas de los materiales y dimen-
SIONICS): reurereereereereeseereesessessessesessessessessassessessessessessesseransanens

Vehiculo equipado con suspension hidroneumatica/hi-
draulica/neumatica (*): si/no (*)

Estabilizadores: si/no/opcionales (*)
Amortiguadores: si/no/opcionales (%)

Otros dispositivos (de haberlos): ........ccoereveceniecenieeccennne.
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42.
42.1.

42.2.

42.3.

42.4.

42.5.

42.6.

42.6.1.

42.6.2.

42.7.

42.8.

42.8.1.

42.8.2.

42.8.3.

43.

43.1.

43.2.

43.4.

434.1.

4342

43.43.

EJES Y NEUMATICOS

Descripcion (con fotografias y dibujos) de los ejes: ......
Materiales y método de fabricacion: .........c.ccccevveccnnenne.
Marca (SI ProCede): .....ccoecmrierrerereererisreeneereeeeeseeeeeeeeenes
Tipo (SI ProCede): ..covvirevereerriinreeeerereeeee st
Masa maxima admisible soportada por los ejes: ....... kg
Dimensiones de los ejes:

Longitud: ... mm

Anchura: ... mm

Conexion de los frenos con los ejes: axial/radial/integra-

Dimensiones de los neumaticos mas grandes admisibles
para 10s €jes Con frenos: .......ccovcrcrrerieereerecenescrnrerneneens

Circunferencia de rodadura nominal de los neumaticos
mas grandes para los ejes con frenos: ........c.ceveereeene

Dimensiones de los neumaticos mas grandes admisibles
para 10S €J€S MOLOTES: ...cecveueirveucuiieueieiesiiesesesesasssesanssens

Circunferencia de rodadura nominal de los neumaticos
mas grandes para 10s €jes MOtOres: .....c..cceceverererverervenans

FRENADO

Breve descripcion de los sistemas de frenado instalados
en el vehiculo®;

Especificaciones del vehiculo con respecto a los circuitos
de mando de los conductos de control neumaticos o
eléctricos de los sistemas de frenado y lista de los men-
sajes y los pardmetros Soportados: ..........ccoeceeveeerereererenes

Sistemas de frenado

Descripcion del funcionamiento de los sistemas de fre-
nado (incluidas las partes electronicas), diagrama del blo-
que eléctrico, esquema del circuito hidraulico o neuma-
tico (°°):

Dibujo esquematico y esquema de funcionamiento de los
sistemas de frenado (°°): ..oeorereniieeeeeee e

Lista de componentes de los sistemas de frenado, debi-
damente identificados (°): .ovveervenrreseeesseeenresessiseesessnens
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43.4.4.

43.4.5.

43.4.6.

43.4.7.

43.5.
43.5.1.

43.5.2.

43.5.3.

43.6.
43.6.1.

43.6.2.

43.6.3.

43.6.4.

43.6.4.1.

43.6.4.2.

43.6.5.

43.A.

43.A.1.

43.A.1.1.

43.A.2.

43.A2.1.

43.A2.2.

Explicacion técnica del calculo de los sistemas de fre-
nado (determinacion de la relacion existente entre la
suma de las fuerzas de frenado en la circunferencia de
las ruedas y la fuerza ejercida sobre el mando) (*°): ....

Fuentes de energia exteriores (de haberlas) (caracteristi-
cas, capacidad de los depdsitos de energia, presiones
maxima y minima, manometro y dispositivo de alerta
de presion minima en el tablero de instrumentos, depo-
sitos de vacio y valvula de alimentacion, compresores de
alimentacion, cumplimiento de la reglamentacion sobre
aparatos a presion) (55): .....................................................

Sistema de frenado electrénico: si/no/opcional (*)

Numeros de las actas del ensayo de tipo I, de conformi-
dad con el anexo VII del Reglamento Delegado (UE)
2015/68 de la Comision (si procede): .....cccccecerererreeannnes

Transmision de frenado

Transmision de frenado: mecanica/hidrostatica sin asis-

tencia eléctrica/con asistencia eléctrica/transmision total-
o 4

mente eléctrica ()

Tecnologia de la transmision: neumatica/hidraulica/neu-
matica e hidraulica (4)

Bloqueo de los mandos de frenado derecho e izquierdo:

Dispositivos de frenado de los vehiculos remolcados

Tecnologia del sistema de control del frenado de los vehi-

culos remolcados: hidraulica/neumatica/eléctrica/ninguna™

Dispositivo de accionamiento de los frenos del vehiculo
remolcado (descripcién y caracteristicas): .......ccccecveenenne

Descripcion de los conectores, acoplamientos y disposi-
tivos de seguridad (con dibujos, croquis e identificacion
de las partes electronicas): ........cccceececrerericrenreeseeerccennnes

Tipo de conexiones: conducto tnico / dos conductos /
ninguna

Suministro hidraulico a presion:... Conducto tnico: ...
kPa ... Dos conductos: ... kPa

Suministro neumatico a presion: ... Dos conductos: ...
kPa

Presencia del conector ISO 7638:2003">; si/no™

FICHA DE CARACTERISTICAS SOBRE EJES Y
FRENADO DEL VEHICULO REMOLCADO RES-
PECTO AL PROCEDIMIENTO ALTERNATIVO DE
TIPO 1'Y TIPO III

Generalidades
Nombre y direccion del fabricante del eje o del vehiculo:

Datos del eje
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43.A2.3.

43.A2.4.

43.A.2.5.

43.A.3.

43.A3.1.

43.A3.1.1.

43.A3.1.2.

43.A3.1.3.

43.A3.1.3.1.

43.A3.1.4.

43.A3.1.5.

43.A32.

43.A32.1.

43.A3.2.2.

43.A3.2.3.

43.A3.2.4.

43.A3.255.

43.A3.3.

43.A3.3.1.

43.A3.3.2.

43.A.3.3.3.

43.A3.3.4.

43.A34.

43.A34.1.

43.A3.4.2.

43.A.3.43.

43.A.3.4.4.

43.A.3.4.5.

43.A.3.4.6.

43.A3.4.6.1.

Identificador del eje: ID1-.....ccovvvvrvrerenerercrererrereeeeeaenes
Carga del eje ensayado (identificador F): .............. daN

Datos de la rueda y del freno conforme a las figuras 1A

Freno

Informacién general

Marca:

Fabricante (nombre y direccion):

Tipo de freno (por ejemplo, de tambor o de disco):
Variante (por ejemplo, de leva en S, de cuia simple, etc.):
Identificador del freno: ID2-

Datos del freno conforme a las figuras 2A y 2B:

Datos del freno de tambor

Dispositivo de ajuste del freno (externo/integrado):.........
Par maximo de entrada declarado del freno C4y.: ... Nm
Eficiencia mecanica: h =........ccccevveerrererennnnnererecennnnereenenes
Par umbral de entrada declarado del freno C0,dec: ......... Nm
Longitud efectiva del arbol de levas: .......ccccooeennne mm

Tambor de freno

Diametro maximo de la superficie de friccion (limite de

AESZASE) ..ueurrrirrratrirerer e rtree et enene mm
Material de Dase:......crcrrererrerremrnenrercnne s
Masa declarada: .........occeeverrcnicecnenenereeeneeeeeeee kg
Masa NOMINAL ..oocooeiiiriiriieircer et kg

Forro del freno

<eeeeenenes Peor caso de fijacion (en caso de que haya mas de
uno):
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43.A3.5.

43.A3.5.1.

43.A3.5.2.

43.A.3.5.3.

43.A3.5.4.

43.A3.5.4.1

43.A3.55.

43.A.3.5.6.

43.A3.5.7.

43.A3.5.8.

43.A3.5.9.

43.A.3.5.9.1.

43.A.3.5.10.

43.A.3.6.

43.A.3.6.1.

43.A.3.6.2.

43.A.3.6.3.

43.A.3.6.4.

43.A.3.6.5.

43.A.3.6.6.

43.A.3.6.7.

43.A.3.6.8.

43.A.3.6.9.

43.A.3.6.10.

43.A3.7.

43.A3.7.1.

43.A3.7.2.

43.A.3.7.3.

Datos del freno de disco

Tipo de conexién al eje (axial, radial, integrada, etc.):...

Carrera de accionamiento maxima:

........................... mm

Fuerza maxima de entrada declarada Thapsy: ........ daN

Cmax. = ThAMAX * Lo ¢ oo Nm
Radio de friccion: To = mrrveereeereereeens mm
Longitud de la palanca: le = s mm
Razon entrada-salida (1./e.): 1= oo ereenen
Eficiencia mecanica: h =
Fuerza umbral de entrada declarada del freno Thag gec: -.... N
Codec = Thaodee * le T i Nm
Espesor minimo del disco (limite de desgaste): ..... mm
Datos del disco de freno.......cocveremrerrenrenmecrecnremrenniennnens
Descripcion del tipo de diSCO:....cievvererererrrerieirercereeee
Conexion/Montaje en el buje:.......cooeeenenervrenireeneceeene.
Ventilacion (SI/NMO0):.....cuuieererrrererrirerereeereenneereeressesssesenens
Masa declarada: ......cooooceeerinienecceennierece s kg
Masa NOMINAL ..ottt et s kg
Diametro exterior declarado: .........cccoovevecernrerrcnneene mm
Didmetro exterior minimo: ......cccececovrecmrecrremreersenrennnes mm
Diametro interior del anillo de friccion: .................. mm
Anchura del canal de ventilacion (en su caso): ........... mm
Material de Dase:......cecorrireiicrmerrrernercnemrenere oo
Datos de las pastillas de freno.......ccoceevvecenvcccnnvccnnene.
Nombre y direccion del fabricante:..........coviviinriininnne
Marca:
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vmi
43.A.3.7.4. Identificacion (identificacion del tipo en la placa de las
PASHLLAS)  cvevevvrvrierenirrerereeieiererereresaeseesesasrasesseresessssseseseneness
43.A.3.7.5. Espesor minimo (limite de desgaste): ........cccocerrveeues mm
43.A.3.7.6. Mcétodo de fijacion del material de friccion a la placa de
1aS PASHILAS: c.evveueeeeeeirierrceieeectre et
43.A.3.7.6.1. Peor caso de fijacion (en caso de que haya mas de uno)........
Figura 14
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Figura 1B
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Figura 2B
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44,
44.1.

45.

45.1.

45.2.

45.3.

45.4.

45.5.

45.5.1.

45.6.

45.6.1.

45.6.1.1.

45.6.1.2.

45.6.1.3.

45.6.1.4.

45.6.1.5.

INFORMACION SOBRE LA FABRICACION DEL
VEHICULO

CONFORMIDAD DE LA PRODUCCION

Descripcion de los sistemas globales de gestion del ase-
guramiento de la calidad: ........cocoiiieiiinnnncecceceee,

ACCESO A LA INFORMACION SOBRE EL SIS-
TEMA DE DIAGNOSTICO A BORDO (DAB) Y SO-
BRE LA REPARACION Y EL MANTENIMIENTO
DEL VEHICULO (*)

Direccion del sitio web principal para acceder a la infor-
macion sobre la reparacion y el mantenimiento del vehi-
CUIO () ettt sos s

En caso de homologacion de tipo multifasica, direccion
del sitio web principal para acceder a la informacion
sobre la reparacion y el mantenimiento del vehiculo de
los fabricantes de fases anteriores (**): ......ccouevvrreerrenenns

Se facilita la informacion pertinente para permitir el de-
sarrollo de los componentes de recambio esenciales para
el correcto funcionamiento del sistema DAB: si/no (%)

Produccion anual a escala mundial de un tipo Y,

Pruebas de que la informacion sobre la reparacion y el
mantenimiento del vehiculo se proporciona utilizando
unicamente texto y formatos graficos abiertos o formatos
que pueden visualizarse e imprimirse utilizando progra-
mas de aplicaciones auxiliares estdndar de libre acceso,
faciles de instalar y que funcionan con sistemas operati-
vos de uso comun.

Las palabras clave de los metadatos son conformes con
la norma ISO 15031-2:2010 (Vehiculos de carretera. Co-
municacién entre un vehiculo y un equipo externo para
el diagnostico relativo a las emisiones. Parte 2: directri-
ces sobre términos, definiciones, abreviaciones y acroni-
mos): si/no (%)

Reprogramacion de las unidades de control de con-
formidad con el punto 2.5 del apéndice 1 del anexo V
del Reglamento Delegado (UE) n°® 1322/2014

Reprogramacion de las unidades de control efectuada
con arreglo a:/SAE J2534/TMC RP1210/otro sofiware
no propietario (*) (en este ultimo caso, especificar: ..... )

Software propietario: si/no (*)

ISO 22900-2 (Vehiculos de carretera. Interfaz de comu-
nicacion modular del vehiculo [MVCI]. Parte 2: Interfaz
de programacion de aplicacion de unidad de datos del
protocolo de diagnéstico [D-PDU API]): si/no ()

SAE J2534 (practica recomendada para la programacion
transferida de los vehiculos): si/no (*)

TMC RPI1210 (API): si/no ()

Otro software no propietario: si/no (*) (en caso afirmati-
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45.6.2.

45.6.3.

45.6.3.1.

45.6.3.2.

45.6.3.3.

45.6.3.4.

45.7.

45.7.1.

45.7.2.

45.7.3.

45.7.4.

45.7.5.

La validacion de la compatibilidad de la aplicacion es-
pecifica del fabricante y las interfaces de comunicacion
del vehiculo se realiza mediante: interfaces de comuni-
cacion del vehiculo desarrolladas de forma independien-
te/préstamo de hardware especial (%)

Comunicacion a bordo y comunicacion entre las unida-
des de control electronico y el servicio de diagnostico
con arreglo a la norma:

SAE J1939-13 (red de control y comunicaciones de da-
tos en serie del vehiculo): si/no™

ISO 11783-2 (Tractores y maquinas para agricultura y
silvicultura. Red de control y comunicaciones de datos
en serie): si/no™

ISO 15031-3 (Vehiculos de carretera. Comunicacion en-
tre un vehiculo y un equipo externo para el diagndstico
relativo a las emisiones): si/no™

ISO 13400-4 (Vehiculos de carretera. Comunicacion de
diagnostico sobre protocolo de internet [DoIP])(4): si/no™

Informacién necesaria para la fabricacién de herra-
mientas de diagnéstico

El fabricante del vehiculo utiliza en sus redes franquicia-
das herramientas de diagnodstico y ensayo de conformi-
dad con las normas ISO 22900-2:2009 (Vehiculos de
carretera. Interfaz de comunicacion modular del vehiculo
[MVCI]. Parte 2: Interfaz de programacion de aplicacion
de unidad de datos del protocolo de diagnéstico [D-PDU
API]) e ISO 22901-2:2011 (Vehiculos de carretera. In-
tercambio de datos de diagnostico abierto [ODX]. Parte
2: datos de diagnostico relacionados con las emisiones):
si/no/mo procede (*) (en este ultimo caso, especificar las
TAZOMIES  1euereruererrauneneenersererserseasnesensenersersnsenaseaseneesesessessnsnenes )

Los ficheros ODX estan accesibles a los agentes independien-
tes a través del sitio web del fabricante: si/no/no procede (*) (en

La informacion sobre el protocolo de comunicacion segiin
establece el punto 1.1 del apéndice 2 del anexo V del Re-
glamento Delegado (UE) n° 1322/2014 de la Comision esta
disponible a través de los sitios web de informacion sobre
reparaciones del fabricante: si/no/no procede (*) (en este

La informacion necesaria para el ensayo y el diagnostico de
los componentes monitorizados por el sistema DAB segiin
establece el punto 1.2 del apéndice 2 del anexo V del Re-
glamento Delegado (UE) n° 1322/2014 de la Comision esta
disponible a través de los sitios web de informacion sobre
reparaciones del fabricante: si/no/no procede (*) (en este

Los datos necesarios para efectuar la reparacion seglin esta-
blece el punto 1.3 del apéndice 2 del anexo V del Regla-
mento Delegado (UE) n® 1322/2014 de la Comision estéan
disponibles a través de los sitios web de informacion sobre
reparaciones del fabricante: si/no/no procede (*) (en este
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45.8.

45.8.1

45.8.2.

45.8.2.1.

45.8.2.2.

45.8.2.2.1.

45.8.2.2.2.

45.8.2.3.

45.8.2.4.

45.8.3.

45.8.3.1.

46.

46.1.

46.2.

46.2.1.

46.2.2.

46.2.2.1.

46.2.2.2.

46.2.2.2.1.

46.2.2.2.2.

46.2.2.3.

46.2.2.4.

Informacion sobre la reparacion y el mantenimiento
de combinaciones de vehiculos

El fabricante del vehiculo recomienda la combinacion de
un tipo de tractor con un tipo de vehiculo de las cate-
gorfas R 0 S, o viceversa: si/no (*)

Vehiculos para los que se recomienda la combinacion:
Marca (nombre comercial del fabricante) (]8): ................
THPO (1) coveeieeeeeeeeeesseeeeeeeeeeesesene st sseeeess e ss e ssssenessnnees
Variantes (17): wevveeerereeeeseieeses s sesssess s ssesesessesessens
Versiones (17): .....................................................................
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccoccvvenees

Categoria, subcategoria e indice de velocidad del
VEHICUIO (3): worveerreereceesesveseeseess s eeesseas s sesesess s esssessnees

La informacion sobre el sistema DAB y sobre la repara-
cioén y el mantenimiento del vehiculo en relacion con la
interconectividad de ambos vehiculos se proporciona a
través de un sitio web creado conjuntamente por varios
fabricantes o un consorcio de fabricantes: si/no (%)

Direccion del sitio web creado conjuntamente por varios
fabricantes o un consorcio de fabricantes (45 ) L

ESTRUCTURA DE PROTECCION EN CASO DE
VUELCO (ROPS)

ROPS: obligatoria/opcional/estandar (*)

ROPS mediante cabina, bastidor o barras antivuelco
montadas delante/detras (*)

En el caso de barra antivuelco: plegable/no plegable (*)

En el caso de barra antivuelco plegable:

Operacion de plegado: no asistida / parcialmente asistida /
totalmente asistida®

En caso de operacion de plegado no asistida o parcial-
mente asistida:

ROPS plegables manuales: con/sin® herramientas

Fotografias y dibujos técnicos detallados que muestren la
zona de agarre y una vista lateral y superior de las zonas
accesibles. Las dimensiones y fuerzas maximas de acciona-

En caso de operacion de plegado parcialmente o totalmente
asistida, descripcion sucinta de los dispositivos de asistencia
y de sus mandos, en su caso, y su ubicacion: ............c.ceceen.

Mecanismo de bloqueo: manual/automatico™
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46.2.2.4.1.

46.2.2.4.2.

46.2.2.4.2.1.

46.2.2.4.2.2.

46.3.

46.4.

46.4.1.

46.4.2.

46.4.3.

46.4.4.

46.5.
46.5.1.

46.5.2.

46.5.3.

46.5.4.

46.5.5.

46.5.6.

46.5.7.

Para los mecanismos de bloqueo manual, descripcion
sucinta del mecanismo de bloqueo y de su disefio ergo-
némico para evitar riesgos de pinzamiento o corte y
limitar la fuerza necesaria para su funcionamiento: .......

Para los mecanismos de bloqueo automatico,

Descripcion sucinta del mecanismo de bloqueo, sus man-
dos, en su caso, y Su UbICACION: .....cceerrveerereeeereeeermeaerennes

Certificado de los fabricantes que figura en la nota 2 del
punto 5.5 de la parte B3 del anexo IX del Reglamento
Delegado (UE) n° 1322/2014 de la Comision: si/no™

Fotografias y dibujos técnicos detallados que muestren la
ubicacion de la ROPS, la ubicacion del punto indice del
asiento (SIP), los detalles de los elementos de montaje y
la ubicacion de la parte delantera del tractor capaz de
soportar este en caso de vuelco (si es necesario) etc. (en
el caso de ROPS plegables montadas delante, mostrar la
zona de agarre y una vista lateral y superior de las zonas
accesibles). En los dibujos deben figurar las principales
dimensiones, incluidas las dimensiones exteriores del
tractor con la estructura de proteccion montada y las
principales dimensiones del interior: ...........c.cccevvecvreneene.

Breve descripcion de la estructura de proteccion, que
comprenda:

Tipo de CONSIUCCION: ....cucoiriirieeeiireiiricieee et aeenee s
Detalles de los elementos de montaje: .........cccocvverueueenne.

Detalles de la parte delantera del tractor capaz de sopor-
tar este en caso de vuelco (si €S necesario): ...............

Bastidor adicional: ........cccccoververvenvenveniecreceeeesee s

Dimensiones (°%)
Altura de los elementos del techo por encima del
punto indice del asiento (SIP): ... mm

Altura de los elementos del techo por encima del repo-
sapiés del tractor: ... mm

Anchura interior de la estructura de proteccion vertical-
mente por encima del punto indice del asiento al nivel
del centro del volante: ... mm

Distancia del centro del volante al lado derecho de la
estructura de proteccion: ... mm

Distancia del centro del volante al lado izquierdo de la
estructura de proteccion: ... mm

Distancia minima del aro del volante a la estructura de
proteccion: ... mm

Distancia horizontal del punto indice del asiento a la
parte trasera de la estructura de proteccién por encima
del punto indice del asiento: ... mm



02015R0504 — ES — 14.10.2016 — 001.001 — 68

46.5.8.

46.5.8.1.

46.5.8.2.

46.6.

46.6.1.

46.6.2.

46.6.3.

46.6.4.

46.6.5.

46.6.6.

46.6.7.

46.7.

46.7.1.

46.7.2.

46.7.3.

46.7.4.

Ubicacion (con referencia al eje trasero) de la parte de-
lantera del tractor capaz de soportar este en caso de
vuelco (si es necesario):

Distancia horizontal: ... mm
Distancia vertical: ... mm

Datos relativos a los materiales utilizados en la fabri-
cacion de la estructura de proteccion y especificacio-
nes de los aceros empleados (53)

Bastidor principal (piezas, material y dimensiones): ......
Elementos de montaje (piezas, material y dimensiones): ........
Pernos de ensamblaje y montaje (piezas y dimensiones): ......
Techo (piezas, material y dimensiones): ........cccoeeueene

Revestimiento  (de haberlo) (piezas, material y
AIMENSIONES): +.eiieuiuiiciieiteteeetee ettt et st et eassanas

Luna (de haberla) (piezas, material y dimensiones): ......

Parte delantera del tractor capaz de soportar este en caso de
vuelco (si es necesario) (piezas, material y dimensiones): ......

Como alternativa a los puntos 46.1 a 46.6.7, facilitar
la siguiente informacion:

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion de tractores
agricolas y forestales (ensayo dinamico), Codigo n° 3 de
la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, y en la ficha de
caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/no procede A

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion de tractores
agricolas y forestales de orugas, Codigo n° 8 de la OC-
DE, edicion 2015 de julio de 2014, y en la ficha de
caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/no procede (4)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion de tractores
agricolas y forestales (ensayo estatico), Codigo n° 4 de la
OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, y en la ficha de
caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/no procede (*)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion en caso de
vuelco montadas en la parte delantera de los tractores
agricolas y forestales de ruedas de via estrecha, Codigo
n°® 6 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion per-
tinente: si/no/no procede (*)
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46.7.5

47.

47.1.

47.1.1.

47.2.

47.2.1.

47.2.2.

47.2.2.1.

47.222.

47.2.3.

47.2.3.1.

47.2.3.2.

47.2.33.

47.2.3.4.

47.2.4.

47.2.4.1.

47.2.4.2.

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion en caso de
vuelco montadas en la parte trasera de los tractores agri-
colas y forestales de ruedas de via estrecha, Codigo n° 7
de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/mo procede (*)

ESTRUCTURAS DE PROTECCION CONTRA LA
CAIDA DE OBIJETOS (FOPS)

Vehiculos de las categorias T y C equipados para
aplicaciones forestales:

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
8083:2006 (Maquinaria para silvicultura. Estructuras de
proteccion contra la caida de objetos [FOPS]. Ensayos de
laboratorio y requisitos de rendimiento) de nivel I/IT (*)
relativos a las FOPS, y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no )

Los demas vehiculos de las categorias T y C equipa-
dos con FOPS

Fotografias y dibujos técnicos detallados que muestren la
ubicacion de la FOPS, la ubicacion del punto indice del
asiento (SIP), etc. En los dibujos deben figurar las prin-
cipales dimensiones, incluidas las dimensiones exteriores
del tractor con la estructura de proteccion montada y las
principales dimensiones del interior: ...........c.ccceceeccrnneene.

Breve descripcion de la estructura de proteccion, que
comprenda:

Tipo de CONSIUCCION: ...c.oerverricrcrrieriiririseensernisrensesesesenenons

Detalles de los elementos de montaje: .........cccocverreuenenne.

Dimensiones (52)

Altura de los elementos del techo por encima del
punto indice del asiento (SIP): ... mm

Altura de los elementos del techo por encima del repo-
sapiés del tractor: ... mm

Altura general del tractor con la estructura de proteccion
montada: ... mm

Anchura general de la estructura de proteccion (si se
incluyen los guardabarros, debe indicarse): ... mm

Datos relativos a los materiales utilizados en la fabrica-

cion de la estructura de proteccion y especificaciones de
53

los aceros empleados ()

Bastidor principal (piezas, material y dimensiones): ......

Elementos de montaje (piezas, material y dimensiones): ........
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47.2.4.3.

47.2.4.4.

47.2.5.

47.2.6.

48.

48.1.

48.2.

48.3.

48.4

49.
49.1.

49.2.

49.3.

49.3.1.

49.3.2.

49.3.3.

49.3.4.

49.3.5.

Pernos de ensamblaje y montaje (piezas y dimensiones):
Techo (piezas, material y dimensiones): ..........cocccereemeeee.

Datos relativos a los refuerzos realizados por el fabri-
cante del tractor en las piezas de origen: ...........ccece...

Como alternativa a los puntos 47.2.1 a 47.2.5, se facilita
un acta de ensayo completa levantada sobre la base del
codigo normalizado de la OCDE para los ensayos ofi-
ciales de las estructuras de proteccion contra la caida de
objetos en los tractores agricolas y forestales, Codigo
n° 10 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, y
en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacién
pertinente: si/no (*)

EXPOSICION DEL CONDUCTOR AL NIVEL DE
RUIDO

Los vehiculos de las categorias T o C (con orugas de
caucho) van a ensayarse con arreglo al método de en-
sayo 1, de conformidad con el punto 2 del anexo XIII
del Reglamento Delegado (UE) n°® 1322/2014 de la Co-
mision: si/no/no procede (*)

Los vehiculos de las categorias T o C (con orugas de
caucho) van a ensayarse con arreglo al método de en-
sayo 2, de conformidad con el punto 3 del anexo XIII
del Reglamento Delegado (UE) n° 1322/2014 de la Co-
mision: si/no/no procede (*)

Los vehiculos de la categoria C con orugas de acero van
a ensayarse sobre una capa de arena hiimeda conforme a
lo especificado en el apartado 5.3.2 de la norma
ISO 6395:2008 (Maquinaria para el movimiento de tie-
rras. Determinacion del nivel de potencia acustica. Con-
diciones de ensayo dinamicas): si/no/no procede A

Como alternativa a los puntos 48.1 a 48.3, se facilita un
acta de ensayo completa levantada sobre la base del
codigo normalizado de la OCDE para la medicion oficial
del ruido en los puestos del conductor de los tractores
agricolas y forestales, Cddigo n° 5 de la OCDE, edicion
2015 de julio de 2014, y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no/no procede (*)

PLAZAS DE ASIENTO (SILLINES Y ASIENTOS)

Configuraciéon de las plazas de asiento: asiento/sillin (*)

Coordenadas o dibujo del punto de referencia del
asiento (S) de todas las plazas de asiento: ...........cc......

Descripcion y dibujos:

de los asientos y Sus anclajes: ......ccoceceeernneceenrcnenenes
del sistema de aJuSte: ......coceeervireerenieririeenetie e
de los sistemas de desplazamiento y bloqueo: ................

de los anclajes de los cinturones de seguridad (si estan
incorporados en la estructura del asiento): ........c..c..ccc....

de las partes del vehiculo utilizadas como anclajes: ......
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49.4.

49.4.1.

49.4.2.

49.4.3.

49.4.3.1.

49.4.4.

49.4.5.

49.4.6.

49.4.7.

49.4.7.1.

49.5.
49.5.1.

49.5.2.

49.5.3.

49.54.

49.5.5.

49.5.6.

50.

50.1.
50.1.1.

Asiento del conductor

Ubicacion del asiento del conductor: izquierda/derecha/
centro®

Categoria del tipo de asiento del conductor: categoria A,
clase I/II/III, categoria B (*)

Puesto del conductor reversible: si/no (*)
Descripcion del puesto del conductor reversible: ...........

Dimensiones del asiento del conductor, incluidas la pro-
fundidad y la anchura de la superficie de asiento, la
posicion y la inclinacién del respaldo y la inclinacion
de la superficie de asiento:

Principales caracteristicas del asiento del conductor: .....
Sistema de aJUSTE: ...cccoveceeeeieeirieiete et

Sistema de desplazamiento y de bloqueo en las direccio-
nes longitudinal y vertical: .......cocooieeninriininiieeeneeee

En el caso de vehiculos no equipados con un asiento
regulable, indicar el desplazamiento de la columna de
direccion y de 1os pedales: ......cccoeviierniriineniieneiecene

Asientos de pasajeros

Ubicacion y disposicion™:.........ocerererereessereereeresresesnens

Dimensiones de los asientos de pasajeros: ..........c........

Se cumplen los requisitos conforme a la norma EN
15694:2009 (Tractores agricolas. Asiento del acompafiante.
Requisitos y métodos de ensayo), y en la ficha de caracte-
risticas se incluye la documentacion pertinente: si / no / no
procede™®

Se cumplen los requisitos conforme a la norma EN
15997:2011 (Vehiculos todo terreno [ATV - Quads].
Requisitos de seguridad y métodos de ensayo) relativos
a los asientos de pasajeros de vehiculos ATV de tipo II,
y en la ficha de caracteristicas se incluye la documenta-
cion pertinente: si / no / no procede™

ESPACIO DE MANIOBRA, ACCESO AL VEHICULO
Y SALIDA DEL VEHICULO, INCLUIDAS PUERTAS
Y VENTANAS

Espacio de maniobra

Fotografias o dibujos detallados, con las dimensiones del
espacio de maniobra, en los que se indique, en particular,
la ubicaciéon del punto de referencia del asiento (S) y las
dimensiones del espacio de maniobra en torno a dicho
punto, la separacion entre la base del volante y las partes
fijas del tractor y la ubicacion de los mandos, los esca-
lones y 1os pasamanos NECESATIOS: ......ceceereveererreereressneanes
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50.1.2.

50.2.

50.2.1.

50.2.2.

50.2.2.1.

50.2.2.2.

50.2.2.3.

50.2.2.4.

50.2.3.

50.2.4.

50.3.

50.3.1.

50.3.2.

50.3.2.1.

50.3.2.2.

50.3.2.3.

50.3.2.4.

50.3.3.

50.4.
50.4.1.

Los mandos de accionamiento manual guardan las dis-
tancias minimas que exige el apartado 4.5.3 de la norma
ISO 4254-1:2013 (Maquinaria agricola. Seguridad. Parte
1: Requisitos generales), y en la ficha de caracteristicas
se incluye la documentacién pertinente: si/no (*)

Acceso al puesto del conductor:

Fotografias o dibujos detallados o despiece, con dimen-
siones, de las entradas, los peldafios, los escalones, los
pasamanos y 10s asideros: .........ccoevceiencneneninenenieieneenens

Dimensiones minimas de los peldafios, los apoyapiés
integrados y los escalones:

Espacio libre en profundidad: ... mm
Espacio libre en anchura: ... mm
Espacio libre en altura: ... mm

Separacion entre las superficies de dos peldafios: ... mm

Por lo que respecta a los vehiculos de la categoria C, se
cumplen los requisitos conforme al punto 3.3.5 del ane-
x0 XV del Reglamento Delegado (UE) n® 1322/2014 de
la Comision, y en la ficha de caracteristicas se incluye la
documentacién pertinente: si/no (*)

Con pasamanos/asideros (4): si/no (4)

Acceso a otros puestos distintos del de conductor

Fotografias o dibujos detallados o despiece, con dimen-
siones, de las entradas, los peldafios, los escalones, los
pasamanos y 10s asideros: .........cccceevcriiencnreieninenesieeneeeens

Dimensiones minimas de los peldafios, los apoyapiés
integrados y los escalones:

Espacio libre en profundidad: ... mm
Espacio libre en anchura: ... mm
Espacio libre en altura: ... mm

Separacion entre las superficies de dos peldafios: ... mm

Con pasamanos/asideros (4): si/no (4)

Puertas de los ocupantes, cerrojos y bisagras

Numero de puertas y configuracion, dimensiones y an-
gulo méximo de apertura de estas (°): .oovvrerreerreereerneens
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50.4.2.

50.4.3.

50.4.4.

50.5.
50.5.1.

50.5.2.

50.5.3.

50.5.4.

51.
51.1.

51.2.
51.2.1.

51.2.2.

51.2.2.1.

51.3.3.

51.2.4.

Dibujo de los cerrojos y las bisagras y de su ubicacion
€N 1aS PUETLAS! ..oveiivirieiirciiiineeeseirctse et seeenes

Descripcion técnica de los cerrojos y las bisagras: ........

Las puertas del vehiculo, con ventanillas eléctricas y esco-
tillas de techo eléctricas, si se instalan, cumplen lo dis-
puesto en los puntos 5.8.1 a 5.8.5 del Reglamento n°® 21
de la CEPE (DO L 188 de 16.7.2008, p. 32): si/no (*)

Ventanas y salidas de emergencia

Fotografias, dibujos o despiece de la disposicion de las ven-
tanas y las salidas de emergencia, asi como de cualquier otro
medio adicional para facilitar la evacuacion: ...

Nuamero de ventanas: ... Namero de salidas de emergencia: ...

Dimensiones de las ventanas: ... mm X ... mm Dimen-
siones de las salidas de emergencia: ... mm X ... mm

Medios para salvar las diferencias de altura superiores a
1000 mm con el fin de facilitar la evacuacion, si se
INSTALAN: ettt

TOMAS DE FUERZA

Numero de tomas de fuerza: .......ccocvevvvvvrrvrvrvreeresrnrenns

Toma de fuerza principal

Ubicacion: delante/detras/otra™® (en este Gltimo caso, es-
PECIFICAT: vttt )

Revoluciones por minuto: min ™'

Relacion entre las revoluciones de la toma fuerza y las
del MOLOT: ittt

Datos opcionales: Potencia en la toma de fuerza a las
velocidades asignadas (con arreglo al Codigo n° 2 de la
OCDE(57) o a la norma ISO 789-1:1990 [Tractores agri-
colas. Procedimientos de ensayo. Parte 1: ensayos de
potencia en la toma de fuerza])

Velocidad asignada Velocidad del .
motor Potencia
de la toma de fuerza .
1 correspondiente (kW)
(min"") (1
(min ")
1-540
2-1 000
540E
1 000E

Resguardo de la toma de fuerza (descripcion, dimensio-
nes, dibujos y fotografias): ......c.ccccecevrrennecnnenenicninenes
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51.3.
51.3.1.

51.3.2.

51.3.2.1.

51.2.3.

51.3.4.

51.4.
51.4.1.

51.4.2.

51.5.
51.5.1.

52.

52.1.

Toma de fuerza secundaria (de haberla)

Ubicacion: delante/detras/otra (*) (en este ultimo caso,
ESPECITICALT ettt ettt )

Revoluciones por minuto: .......c.ccceecererereeceeenecreerensereanenas

Relacion entre las revoluciones de la toma fuerza y las
del MOLOT: eeirireiiiietet sttt et

Datos opcionales: Potencia en la toma de fuerza a las veloci-
dades asignadas (con arreglo al Codigo n° 2 de la OCDE (*') o
a la norma ISO 789-1:1990 [Tractores agricolas. Procedimien-
tos de ensayo. Parte 1: ensayos de potencia en la toma de

fuerzal)

Velocidad asignada

Velocidad del

de la toma de fuerza motor' Potencia
- 1
(i) correspondiente (kW)
(min™")

1-540

2-1 000

540E

1 000E

Resguardos de la toma de fuerza (descripcion, dimensio-
nes, dibujos y fOtoS): ..coeireerereererereeeeeee e

Toma de fuerza trasera

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 500-
1:2014 (Tractores agricolas. Tomas de fuerza montadas
en la parte trasera de los tipos 1, 2, 3 y 4. Parte 1:
Especificaciones generales, requisitos de seguridad y di-
mensiones del escudo principal y de la zona libre), y en
la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion
pertinente: si/no/no procede (*)

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 500-
2:2004 (Tractores agricolas. Tomas de fuerza montadas
en la parte trasera de los tipos 1, 2 y 3. Parte 2: tractores
de via estrecha, dimensiones del escudo principal y de la
zona libre), y en la ficha de caracteristicas se incluye la
documentacién pertinente: si/no/no procede (*)

Toma de fuerza delantera

Se cumplen los

requisitos

conforme a la norma

ISO 8759-1:1998 (Tractores agricolas de ruedas. Equipo
montado en la parte delantera. Parte 1: Toma de fuerza y
enganche de tres puntos), excepto su apartado 4.2, y en
la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion
pertinente: si/no/no procede (4)

PROTECCION DE LOS COMPONENTES MOTORES
Y EL SISTEMA DE ESCAPE, RESGUARDOS Y DIS-
POSITIVOS DE PROTECCION

Descripcion (con dibujos, croquis o fotografias) de los
dispositivos de proteccion en la que se indiquen las dis-
tancias de seguridad para evitar el contacto con las pie-
zas peligrosas y se muestren los dispositivos de protec-
cion instalados para cubrir los puntos peligrosos, como
minimo en relacion con los siguientes componentes:
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52.1.1.

52.1.2.

52.1.3.

52.1.4.

52.1.5.

52.1.6.

52.1.7.

52.1.8.

52.1.9.

52.1.10.

52.1.11.

52.1.12.

52.2.

52.2.1.

52.22.

52.2.3.

52.2.4.

52.3.

52.4.

52.5.

52.6.

MaANAOS: .vovrereriernrereerrererr s ere s eresn s essesesesrereseerenas

Mecanismo elevador de tres puntos trasero: ...................

Mecanismo elevador de tres puntos delantero: ...............

Asiento del conductor y espacio a su alrededor: ............

Asientos de pasajeros (de haberlos): .....cccccvevrenircnnnne.

Eje de direccion y eje oscilante: .......c.ccccveveeeeceerecceenne.

Arboles de transmision fijados al tractor: ...............ee.....

Zona libre alrededor de las ruedas motrices: ........ceeuenen

CAPO. ittt et

Proteccion contra las superficies calientes: .........c..cooee...

Sistema de €SCAPE: ..cueceeerrrerierireererierenierereee st neeens

RUEAAS: 1ttt e et sresresess e saesaenns

Descripcion (con fotografias y dibujos, si es necesario)
de los dispositivos de proteccion empleados para:

Proteccion de una sola superficie: ........cceevcenvecnccnenenne.

Proteccion de varias superficies: .........cooevvvircnneeenenene.

Proteccion con envoltura total: .........ccceceeveeevreceeveeeerennnnns

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos (de haberlos): .....vcvccvecveeeeenivnereeceeee e

Se cumplen los requisitos conforme a la norma
EN 15997:2011 (Vehiculos todo terreno [ATV —
Quads]. Requisitos de seguridad y métodos de ensayo)
relativos a las superficies calientes, y en la ficha de
caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/no procede (*)

Descripcion (con dibujos, croquis o fotografias) de la disposi-
cion y el marcado de los tubos flexibles hidraulicos: .............

Con respecto a los vehiculos de la categoria R con capacidad
basculante, descripcion (con dibujos, croquis o fotografias)
de los soportes para reparacién y mantenimiento: ..............

Descripcion e identificacion (con dibujos, croquis o fo-
tografias) de los puntos de engrase y los medios para
acceder @ €llOS: ...ovcccrercircerrrren et
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53.
53.1.

53.2.

53.3.

53.4.

53.4.1.

53.5.

53.6.

53.7.

53.7.1.

ANCLAJES DE LOS CINTURONES DE SEGURIDAD

Se cumplen los requisitos conforme a la norma
ISO 3776-1:2006 (Tractores y maquinaria agricolas. Cin-
turones de seguridad. Parte 1: Requisitos relativos a la
ubicacion de los anclajes), y en la ficha de caracteristicas
se incluye la documentacién pertinente: si/no (*)

Fotografias o dibujos de la carroceria que muestren la
ubicacion y las dimensiones reales de los anclajes: .......

Dibujos de los anclajes y de las partes de la estructura
del vehiculo a las que estan fijados (con indicacion de la
naturaleza de los materiales utilizados): ........cccceceverevennnne

Denominaciéon de los tipos de cinturones (4) cuyo
montaje estd autorizado en los anclajes del vehiculo

Ubicacion del anclaje

Estructura del

Estructura del

vehiculo asiento
Anclajes exteriores
inferiores { . .
Asiento del interiores
conductor ]
Anclajes
superiores
Anclajes { exteriores
i inferiores . .
Asiento de interiores
pasajero
1 Anclajes
superiores
Anclajes { exteriores
i inferiores L
Asiento de interiores
pasajero
Anclajes
superiores
ODSEIVACION: .veveurereieiressestessessesseseeseeeaseasestestessassessessnsensen

Dispositivos especiales (por ejemplo, ajuste de la altura del
asiento, dispositivo de precarga, etc.): .

Descripcion de un tipo especial de cinturdn de seguridad en
el que el anclaje esta instalado en el respaldo del asiento o
incorpora un dispositivo de disipacion de energia: .............

Alternativa a los puntos 53.2 a 53.6

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 3776-
2:2013 (Tractores y maquinaria agricolas. Cinturones de
seguridad. Parte 2: Requisitos relativos a la resistencia de
los anclajes), y en la ficha de caracteristicas se incluye la
documentacion pertinente: si/no/no procede (*)
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53.7.2.

53.7.3.

53.7.4.

53.7.5.

53.7.6.

53.7.7

54.
54.1.

54.2.

El acta de ensayo se ha concedido sobre la base del
Reglamento n° 14 de la CEPE (DO L 109 de 28.4.2011,
p- 1), y en la ficha de caracteristicas se incluye la docu-
mentacion pertinente: si/no/no procede (%)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion de tractores
agricolas y forestales (ensayo dindmico), Codigo n°® 3 de
la OCDE, edicién 2015 de julio de 2014, con ensayos de
los anclajes de los cinturones de seguridad, y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/no procede (%)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion de tractores
agricolas y forestales de orugas, Codigo n® 8 de la OC-
DE, edicién 2015 de julio de 2014, con ensayos de los
anclajes de los cinturones de seguridad, y en la ficha de
caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/mo procede (*)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion de tractores
agricolas y forestales (ensayo estatico), Codigo n°® 4 de la
OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, con ensayos de
los anclajes de los cinturones de seguridad, y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/no procede (%)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion en caso de
vuelco montadas en la parte delantera de los tractores
agricolas y forestales de ruedas de via estrecha, Codigo
n° 6 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, con
ensayos de los anclajes de los cinturones de seguridad, y
en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion
pertinente: si/no/no procede (4)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion en caso de
vuelco montadas en la parte trasera de los tractores agri-
colas y forestales de ruedas de via estrecha, Codigo n® 7
de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, con ensayos
de los anclajes de los cinturones de seguridad, y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion per-
tinente: si/no/no procede (4)

CINTURONES DE SEGURIDAD

Se cumplen los requisitos conforme a la norma
ISO 3776-3:2009 (Tractores y maquinaria agricolas. Cin-
turones de seguridad. Parte 3: Requisitos relativos a los
ensamblajes), y en la ficha de caracteristicas se incluye la
documentacién pertinente: si/no (%)

El acta de ensayo se ha concedido sobre la base del
Reglamento n° 16 de la CEPE (DO L 233 de 9.9.2011,
p- 1), y en la ficha de caracteristicas se incluye la docu-
mentacion pertinente: si/no (*)
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54.3.

54.4.

55.

55.1.

55.1.1.

55.2.

55.2.1.

56.

56.1.

56.1.1.

56.1.2.

Numero y ubicacién de los cinturones de seguridad y
asientos en los que pueden utilizarse. Rellenar el cuadro

siguiente:

Configuracion de los cinturones de seguridad e informacion relacionada

Marca de Dispositivo de
homologacion de tipo Variante. en su ajuste de la altura
UE completa / Marca cas,() del cinturén
de homologacién de (indicar:
tipo CEPE si/no/opcional)
Asiento del conductor 1
C
D
Asiento de 1
pasajero
1 C
D
Asiento de pasajero 1
C
D

I = izquierda, C = centro, D = derecha

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
TEONICOS: oeviieiirriir et se e

PROTECCION CONTRA LA PENETRACION DE
OBJETOS (OPS)

Vehiculos de las categorias T y C equipados para
aplicaciones forestales:

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
8084:2003 (Maquinaria para silvicultura. Estructuras de
proteccion del operador. Ensayos de laboratorio y requi-
sitos de rendimiento), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacién pertinente: si/no (*)

Los demas vehiculos de las categorias T y C equipados
con OPS

Se cumplen los requisitos conforme al anexo 14 del
Reglamento n° 43 de la CEPE (DO L 230 de 31.8.2010,
p. 119) relativos al acristalamiento de seguridad, y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion per-
tinente: si/no (*)

MANUAL DE UTILIZACION, ADVERTENCIAS IN-
FORMATIVAS Y MARCADOS

Manual de utilizacion

Se cumplen los requisitos conforme a la norma
ISO 3600:1996 (Tractores, maquinaria agricola y forestal
y equipos motorizados para jardineria y espacios verdes.
Manual de utilizacion. Contenido y presentacion), a excep-
cion del apartado 4.3 (identificacion de la maquina): si/no (*)

En el manual de utilizacion se ofrece la informacion exigida
conforme al anexo XXII del Reglamento Delegado (UE)
n° 1322/2014: si/no (%)
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56.2.

56.2.1.

56.2.2.

56.2.3.

56.2.4.

56.3.

56.4.

57.

57.1.

57.2.

Informacion, sefiales de advertencia y marcados

Se cumplen los requisitos de la norma ISO 3767, parte 1
(1998+A2:2012) (Tractores, maquinaria agricola y fores-
tal y equipos motorizados para jardineria y espacios ver-
des. Simbolos graficos para los mandos del operador y
otros indicadores. Parte 1: Simbolos comunes) y, si pro-
cede, parte 2 (:2008) (Tractores, maquinaria agricola y
forestal y equipos motorizados para jardineria y espacios
verdes. Simbolos graficos para los mandos del operador
y otros indicadores. Parte 2: Simbolos para tractores y
magquinaria agricola), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no/no procede (*)

Como alternativa al punto 56.2.1, se cumplen los requisitos
conforme al Reglamento n° 60 de la CEPE (DO L 95
de 31.3.2004, p. 10), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no/no procede (*)

Se cumplen los requisitos conforme a la norma
ISO 11684:1995 (Tractores, maquinaria agricola y fores-
tal y equipos motorizados para jardineria y espacios ver-
des. Sefiales de seguridad y pictogramas de peligro. Prin-
cipios generales), y en la ficha de caracteristicas se in-
cluye la documentacién pertinente: si/no/no procede (*)

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
7010:2011 (Simbolos graficos. Colores y sefiales de se-
guridad. Sefales de seguridad registradas), y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/no procede (4)

Descripcion, codigos de color y medios de identificacion
de los sentidos de flujo de los acoplamientos hidraulicos
(con dibujos, croquis o fotografias): .......cccccceveceerricecrenne.

Descripcion, codigos de color y medios de identificacion
de los puntos de colocacion de los gatos (con dibujos,
croquis 0 fotografias): .......cccecivivniinnscniecinecceee,

MANDOS ACCIONADOS POR EL CONDUCTOR,
CON IDENTIFICACION DE LOS MANDOS, LOS
TESTIGOS Y LOS INDICADORES

Fotografias o dibujos de la disposicion de los simbolos,

Mandos, testigos e indicadores cuya identificacion, si
estan instalados, es obligatoria, y simbolos que han de
utilizarse al efecto

Mando/In- | Identifi- Testico Identifi-
Namero dicador cado Ubica- disé cado me- Ubsica-
del sim- Dispositivo dis mediante [ . . . diante el ke
. % . ~ | cién (*¥) poni- . i cion (*¥)
bolo ponible (*) | el simbo ble (*) simbo.
lo (*) lo (*)
1 Luces de cruce
2 Luces de carretera
3 Luces de posicion
(laterales)
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Mando/In- | Identifi- Testi Identifi-
Numero dicador cado . eSHgO | cado me- .
| . " . . Ubica- dis . Ubica-
del sim- Dispositivo dis mediante cién (*%) oni- diante el cién (**)
bolo ponible (*)] el simbo- bpie *) simbo-
lo (*) lo (*)
4 Luces antiniebla
delanteras
5 Luz antiniebla tra-
sera
6 Dispositivo regula-
dor de los faros
7 Luces de estaciona-
miento
8 Luces indicadoras
de direccion
9 Sefial de emergen-
cia
10 Limpiaparabrisas
11 Lavaparabrisas
12 Limpiaparabrisas y
lavaparabrisas com-
binados
13 Dispositivo limpia-
faros
14 Desempaiiado y de-
sescarchado del pa-
rabrisas
15 Desempaiiado y de-
sescarchado de la
luneta trasera
16 Ventilador
17 Precalentamiento
del diésel
18 Estarter
19 Averia en los frenos
20 Nivel de combusti-
ble
21 Estado de carga de

la bateria
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YM1
Mando/In- | Identifi- . Identifi-
. . Testigo
Numero dicador cado . . cado me- .
. . " . . Ubica- dis . Ubica-
del sim- Dispositivo dis mediante cién (*%) oni- diante el cién (**)
bolo ponible (*)] el simbo- bpie *) simbo-
lo (*) lo (*)
22 Temperatura del re-
frigerante del motor
23 Indicador luminoso
de mal funciona-
miento
*) x = si
— = no disponible o no disponible por separadoo
o0 = optativo.
(**) d = directamente en el mando, indicador o testigo
¢ = muy proximo
57.3. Mandos, testigos e indicadores cuya identificacion, si
estan instalados, es opcional, y simbolos que deberan
utilizarse si se identifican
) Mando/In- Identifi- ) Identifi-
Numero . cado . Testigo cado .
. . dicador . Ubica- . ) . Ubica-
del Dispositivo . . mediante N disponi- | mediante -
. disponi- . cion (*¥*) . cion (¥*)
simbolo ble (*) el simbo- ble (*) | el simbo-
lo (*) lo (*)
1 Freno de estaciona-

miento

2 Limpiaparabrisas
trasero
3 Lavaparabrisas
trasero
4 Limpiaparabrisas y
lavaparabrisas com-
binados de la luneta
trasera
5 Limpiaparabrisas
intermitente
6 Avisador acustico
7 Capbo
8 Cinturdén de seguri-
dad
9 Presion del aceite
del motor
10 Gasolina sin plomo
11
12
* x = si
— = no disponible o no disponible por separadoo
o = optativo.
(**) d = directamente en el mando, indicador o testigo
¢ = muy proximo
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57.4.

57.5.

57.6.

57.7.

57.8.

57.9.

58.

58.1.

58.2.

Breve descripcion y dibujo esquematico que muestren la
ubicacion, el desplazamiento, el modo de funcionamiento
y los coédigos de color de los mandos en el interior del
vehiculo y, en el caso de los tractores sin cabina cerrada,
la manera en que se ha impedido acceder a los mandos

Breve descripcion y dibujo esquematico que muestren la
ubicacion, el desplazamiento, el modo de funcionamiento
y los codigos de color de los mandos situados en el
exterior del vehiculo, asi como las zonas de peligro de-
lantera y trasera con arreglo al apéndice 1 del
anexo XXIII del Reglamento Delegado (UE) n°

Se cumplen los requisitos conforme a los anexos A 'y C
de la norma ISO 15077:2008 (Tractores y maquinas au-
topropulsadas para la agricultura. Mandos del operador.
Fuerzas de accionamiento, desplazamiento, ubicacion y
modo de funcionamiento), y en la ficha de caracteristicas
se incluye la documentacion pertinente: si/no®

Se cumplen los requisitos conforme al apartado 4.5.3 de
la norma ISO 4254-1:2013 (Maquinaria agricola. Segu-
ridad. Parte 1: Requisitos generales), a excepcion de los
mandos que se accionan con la punta del dedo, y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacioén per-
tinente: si/no™®

Se cumplen los requisitos conforme a la norma EN
15997:2011 (Vehiculos todo terreno [ATV - Quads].
Requisitos de seguridad y métodos de ensayo) relativos
al mando del acelerador y al mando manual del embra-
gue, y en la ficha de caracteristicas se incluye la docu-
mentacion pertinente: si / no / no procede®

Con respecto a los vehiculos de las categorias T y C, se
cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
10975:2009 (Tractores y maquinaria agricolas. Sistemas
de autoguia para tractores y maquinas autopropulsadas
controlados por el operador. Requisitos de seguridad),
y en la ficha de caracteristicas se incluye la documenta-
cion pertinente: si / no / no procede™

PROTECCION CONTRA SUSTANCIAS PELIGROSAS

Breve descripcion (con dibujos y fotografias) del sumi-
nistro de aire y el sistema de filtrado, con indicacion de
los dispositivos empleados para obtener un diferencial
positivo dentro de la cabina y el caudal de aire fresco
FIFAO: oo

Se cumplen los requisitos conforme a la norma EN
15695-1 (Tractores y maquinaria agricola autopropulsa-
da. Proteccion del operador contra sustancias peligrosas.
Parte 1: Clasificacién de las cabinas, requisitos y méto-
dos de ensayo), categoria 1/2/3/4 (*), relativos a la cla-
sificacion de cabinas con respecto a la proteccion contra
sustancias peligrosas, y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacién pertinente: si/no (*)
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58.3.

59.

59.1.

59.2.

Clasificacién de conformidad con la norma EN 15695-2
(Tractores y maquinaria agricola autopropulsada. Proteccion
del operador contra sustancias peligrosas. Parte 2: Filtros,
requisitos y métodos de ensayo) relativos al filtro de polvo/
filtro de aerosol/filtro de vapor (*) con respecto a la protec-
cién contra sustancias peligrosas, y en la ficha de caracte-
risticas se incluye la documentacién pertinente: si/no ()

MAQUINAS MONTADA EN VEHICULOS DE LAS
CATEGORIAS T Y C (®)

Descripcion general de las maquinas y de su interaccion
con €l VEhICUlO: ..ot

Dibujo general de las maquinas y dibujos de los circuitos de
mando, junto con las descripciones y explicaciones pertinentes
para poder comprender su funcionamiento: ...........c..ccceeveeeenne
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Apéndice 1

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacién de un motor o

2.1.

2.2.

2.2.1.

222.

2.23.

2.2.4.

2.3.

2.4.

2.4.1.

242,

2.4.3.

2.4.4.

2.4.5.

2.5.

2.54.
2.5.4.1.

2.5.4.2.

una familia de motores como sistema

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ........................
L T G0 T
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccooeviiiiiiniiccnnnne.
Numeros de homologacion de tipo (*) (de haberlos): ................
Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .......

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) (1): wweveererneereereeseeseeseseesnessesees

Razon social y direccion del fabricante: ..o
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: .........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANLE: ...vovvieciirecrccerercnret ettt see s beb e nanecs

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, vehi-
culos a los que se destinan (*"):

THPO (1) eoreeeereerereeseseeeeesseessesssssessssss e sss s ssss s ssese e e saes
VATANES (17): weoioereeeseeeseseeseseeesses st e sssssssessesessessesesseseesesessesenens
VEISIONES (17): covoeoeeeeereoeeeseeeeseeseseesessesres s sss s sesessassesseseaens
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccooverevrererererenenes
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (2): ........
Informacion general adicional relativa a los motores

Homologacion de tipo de: un tipo de motor / una familia de motores®

Codigo del tipo asignado por el fabricante (segun esté marcado en
el motor o por otros medios de identificacion): ...........ccceceerenuenee.

Denominacion comercial del motor de referencia y (si procede) de
la familia de MOTOTES: ..cccrererrererereererenrcreueurireeeesersersereseseenesessesenens

Marcas adicionales para los motores

Ubicacion, codigo y método de fijacion del numero de identifica-
CION del MOLOL: .orievrererrercrrircrereereerererse e et ns s seseneanens

Fotografias o dibujos de las ubicaciones del nimero de identifi-
cacion del motor (ejemplo completo con dimensiones): ...............
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5. CARACTERISTICAS GENERALES DEL TREN DE POTENCIA

5.1 Velocidad maxima del vehiculo

5.1.1. Velocidad maxima del vehiculo hacia delante

S5.1.1.1. Velocidad maxima del vehiculo por construccion declarada: .......
km/h

5.1.1.2. Velocidad maxima del vehiculo por construccion calculada con la
marcha mas elevada (indicar los factores utilizados en el calculo)
LG EE km/h

5.1.1.3. Velocidad maxima del vehiculo medida: ..........ccceeueueee. km/h (*h)

5.1.2. Velocidad méaxima del vehiculo hacia atras (°%)

5.1.2.1. Velocidad méaxima del vehiculo por construccién hacia atras de-
ClATAdA: ..oeevceceee e km/h

5.2. Potencia neta asignada del motor: ... kW, a ... min”! (conforme al

Reglamento n® 120 de la CEPE [DO L 257 de 30.9.2010, p. 280]).

5.3. Potencia neta maxima del motor: ... kW, a ... min~' (conforme al
Reglamento n° 120 de la CEPE [DO L 257 de 30.9.2010, p. 280]).

5.4. Par maximo del motor: ... Nm, a ... min~' (conforme al Regla-
mento n° 120 de la CEPE [DO L 257 de 30.9.2010, p. 280]).

5.5. Tipo de combustible (°):

B. INFORMACION GENERAL SOBRE LA EFICACIA ME-
DIOAMBIENTAL Y EL RENDIMIENTO DE LA PROPULSION

6. CARACTERISTICAS ESENCIALES DEL MOTOR DE REFE-
RENCIA/MOTOR (%)

6.1. Ciclo: cuatro tiempos/dos tiempos (*)

6.2. Calibre (*»): ... mm

6.3. Carrera ('%): ... mm

6.4. NUMEro ....covvevenee y disposicion (%) ... de los cilindros

6.5. Cilindrada: ... cm®

6.6. Velocidad asignada: ... min™'

6.7. Velocidad de par maximo: ........coceeeverrerernenereneresenenesenenene min~'

6.8. Relacién volumétrica de compresion (7): .oo..ovvveeceeeveeereemereeeerennna.

6.9. Descripcion del sistema de combustion: ..........ceccoceveenrerenenccnenenn

6.10. Dibujos de la cdmara de combustion y de la corona del piston:

6.11. Seccion transversal minima de las lumbreras de admision y de
CSCAPE. weverrerrrsereurerrerseressersesenretsersesessesseserasseresserssssenerrassereesessresenesenrars

6.12. Sistema de refrigeracion

6.12.1. Liquido
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6.12.1.1.

6.12.1.2.

6.12.1.2.1.

6.12.1.2.2.

6.12.2.
6.12.2.1.

6.12.2.1.1.

6.12.2.1.2.

6.13.
6.13.1.

6.13.2.

6.13.2.1.

6.13.3.

6.13.4.

6.13.5.

6.14.
6.14.1.

6.14.2.

6.14.3.

6.14.4.

6.14.5.

6.15.

6.16.

6.17.

6.17.1.

6.17.2.

6.17.2.1.

Naturaleza del lQuido: .....ccovvrveererrrerrrrcreernre v eenes
Bombas de circulacién: si/no (%)

Caracteristicas 0 marcas y tipos (en su caso) de las bombas de
CITCUIACION: ..ttt sttt

Relaciones de transmision (Si procede): .......ccccocvvrerrcerecrererreneneenes

Aire

Soplante: si/no (4)
Caracteristicas del SOPlante ..........cceceerercrueieenierenenieieenereeeneeeaes
Relaciones de transmision (Si procede): ......coecevereeveeeeieeeeseneeenaenes

Temperatura permitida por el fabricante

Refrigeracion liquida. Temperatura maxima en la salida: ... K
Refrigeracion por aire. Punto de referencia: ...
Temperatura maxima en el punto de referencia: ... K

Temperatura maxima de salida del aire de sobrealimentacion en la
salida del intercambiador térmico (si procede): ... K

Temperatura maxima de los gases de escape en el punto de los tubos

de escape adyacente a las bridas externas de los colectores: ... K
Temperatura del lubricante: minima, ......... K, maxima, ......... K
Sobrealimentador:

Sobrealimentador: si/no (%)

PO ettt e ettt

Descripcion del sistema (por ejemplo, presion maxima de sobre-
alimentacion, valvula de descarga, si procede): .....coveeererrevrennnes

Intercambiador térmico: si/no (*)

Sistema de admision. Depresion de admision maxima admisible a
la velocidad del motor asignada y a plena carga: ... kPa

Sistema de escape. Contrapresion de escape maxima admisible a
la velocidad del motor asignada y a plena carga: ... kPa

Medidas adoptadas contra la contaminacién atmosférica

Dispositivo para reciclar los gases del cérter: si/no (*)
Otros dispositivos anticontaminacion (de haberlos):

Catalizador: si/no (%)
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6.17.2.1.1.

6.17.2.1.2.

6.17.2.1.3.

6.17.2.1.4.

6.17.2.1.5.

6.17.2.1.6.

6.17.2.1.7.

6.17.2.1.8.

6.17.2.1.9.

6.17.2.1.10.

6.17.2.1.11.

6.17.2.1.12.

6.17.2.1.13.

6.17.2.1.13.1.

6.17.2.1.13.2.

6.17.2.1.13.3.

6.17.2.1.14.

6.17.2.1.15.

6.17.2.1.15.1.

6.17.2.1.15.2.

6.17.2.1.15.3.

6.17.2.1.16.

6.17.2.1.16.1.

6.17.2.1.17.

6.17.2.1.17.1.

6.17.2.1.18.

6.17.2.1.18.1.

6.17.2.1.18.2.

TIPO: vttt et e e
Numero de catalizadores y elementos cataliticos: .......evcecereeurernens
Dimensiones y volumen de los catalizadores: ........ccccocoveverrccenae.
Tipo de accion catalitiCa: ......cocceveeeeeiecererieieeieceiee et
Carga total de metales PreciosoS: ......c.covererrreererneeerereeereeeeereeaes
Coneentracion relativa: ......c.ecvveeeercnrereecrierennreeeseeerseseenesseesesnaes
Sustrato (estructura y material): ......cocoeoevererceermnerecemnmrencerersereenens
Densidad de celdas: ......cccovmerrernrimmnerenrcrnrineeesenrerseressenseeseennees
Tipo de carcasa de 10s catalizadores: .........cereecerreereercrrcerennnenreenes

Ubicacion de los catalizadores (lugar y distancias maximas/mini-
mas desde €l MOLOT): ...ccoveeeirerirrerececrererr e e eee e se e see e seerenns

Intervalo normal de funcionamiento: ..........c.cccoececerenieccnennne. K
Reactivo consumible (cuando proceda): ......ccocevevevecriereerenneecennes
Tipo y concentracion del reactivo necesario para la accion catalitica: ...

Intervalo de temperaturas normales de funcionamiento del reacti-
VOI ctttereiseeeseieseseista st et Rttt ena

Norma internacional (Si Procede): .......ccevcrreereerierriesenccrnsesniennens
Sensor de Noy: si/no (%)

Sensor de oxigeno: si/no (*)

IMATCAL ettt bbbt bbbt bt sb et sb e
TIPO: ittt
UDICACION: ...tuireerererreeecietrensrieseeesesnstseesesrasee s st st ss e et sesesssssssnneas
Inyeccién de aire: si/no (%)

Tipo: impulsos de aire, bomba de aire u otro (*) (en este Gltimo
€AS0, ESPECIFICAT. .eiuiriieiiiriiieiiee sttt ettt se et )

Recirculacién externa de los gases de escape: si/no (%)
Caracteristicas (con/sin refrigeracion, alta/baja presion, etc.): ......
Filtro de particulas: si/no (%)

Dimensiones y capacidad del filtro de particulas: .......cccrcevvene.

Tipo y disefo del filtro de particulas: ........ccccceveveeierienierccencecnennes
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6.17.2.1.18.3. Ubicacion (lugar y distancias maximas/minimas desde el motor):
6.17.2.1.18.4. Mcétodo o sistema de regeneracion, descripcion o dibujo: ............

6.17.2.1.18.5. Intervalo de temperaturas normales de funcionamiento: ... K; intervalo
de presiones: ... kPa

6.17.2.1.19.  Otros sistemas: si/no (*)

6.17.2.1.19.1. Descripcion y funcionamiento: ......c..ceceeeeereeereeeererereereresenesennnns

6.18. Alimentacién de combustible para motores diésel

6.18.1. Bomba de alimentacion

6.18.1.1 Presion'” ........... kPa o diagrama caracteristico: .......c..cceereceennne.

6.18.2. Sistema de inyeccion

6.18.2.1. Bomba

6.18.2.1.1. MATCAS: cuvviuieriiiscmr bbbt s sa e e s

6.18.2.1.2. TIPS ettt e st
3(N)

6.18.2.1.3. Entrega: ... y ...mm™ " por carrera o ciclo a plena inyeccién y a
una velocidad de la bomba de: ...rpm (asignada) y: ...rpm (par

maximo), respectivamente, o diagrama caracteristico: .........c.........
6.18.2.1.3.1.  Método utilizado: sobre el motor / sobre el banco de bomba™®
6.18.2.2. Avance de la inyeccion:
6.18.2.2.1. Curva de avance de la inyeccion™:......cooooeoeoveocorereoeereeoreeeesreeeer.
618222, ReGIAJET oot oo
6.18.2.3. Tuberias de inyeccion:
6.18.2.3.1. LONGIUA: oot mm
6.18.2.3.2. DIAMEtro INterNO: ..c..ccoeveeveercremrerrerreeererrerserseeemersesserseesconeeres mm
6.18.2.4. Inyectores
6.18.2.4.1. MAATCAS ..ottt e
6.18.2.4.2. I POS: ettt ettt sttt e st b et sttt
6.18.2.4.3. Presién de apertura”: ........ kPa o diagrama caracteristico: ........
6.18.2.5. Regulador
6.18.2.5.1. MAATCAS ..ottt
6.18.2.5.2. I POS: ettt ettt ettt ettt sttt e b et et
6.18.2.5.3. Velocidad de inicio del corte a plena carga”: ......cccoueec.. min~!
6.18.2.5.4. Velocidad méaxima en vacio™: .....cooocoomreviemreeiennrieeneseee. min!

6.18.2.5.5. Velocidad de ralenti”: ......oveeovveeeeereeeeeseseseesseeesresesesseessen min™
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6.18.2.6.

6.18.2.6.1.

6.18.2.6.2.

6.18.2.6.3.

6.19.
6.19.1.

6.19.1.1.

6.19.1.2.

6.19.2.

6.19.2.1

6.19.2.2.

6.19.3.

6.19.3.1

6.19.3.2.

6.20.
6.20.1.

6.20.2.

6.20.3.

6.20.3.1.

6.20.3.2

6.21.
6.21.1.

6.22.
6.22.1.
6.22.1.1.

6.22.1.2.

6.22.1.3.

6.22.2.

6.22.2.1.

6.22.2.2.

6.22.3.

Sistema de arranque en frio

Combustible para motores de gasolina

CarbUIador: ..ccvccvccecerercreeciciee e et e e ee e seeseeseeseeseeseessennenen

THPOS: torerirtereisteeri oot s bbb as bbb ae b b eb et et esaetebesterenas
Inyectores de combustible: monopunto/multipunto (*)

MATCAS: .ot
TIPOS: ettt ettt bbbttt
INYECCION IFECLA: ...evieieeieieieceieiie ettt st aes s
MATCAS: .o
TIPOS: ettt ettt

Reglaje de las valvulas

Levantamiento méaximo y angulos de apertura y de cierre de las
valvulas en relacion con los puntos muertos, o datos equivalentes:

Intervalo de referencia 0 ajuste (*): ....ooovvcreririeverserserneseesessensennens

Sistema variable de reglaje de las valvulas (en su caso, y de
admision o de escape)

Tipo: continuo o de encendido/apagado (on/off) ()
Angulo de cambio de fase de 16Va: ...ooovvveeervveemererremeresrereessenneseann.

Configuracion de lumbreras

Ubicacion, tamano y NUMETO: ...cccoceeeirceereeeeeeeeetee e seeae e et ssesesenenas

Sistema de encendido

Bobina de encendido

TIPS ettt ettt b bbbttt
INUITIETO: .viiuieetieteeieesiesieesieteesaeaestaesaessassaeeassaessassasssessassaessansanssansansenn

BUJIAS: e e oo

TIPS ettt et ettt sttt

MAGNETO: .eiiriiieiereneetreeeerereestetreteseserecte s e e seesesaaesensesenstsensenennesennen



02015R0504 — ES — 14.10.2016 — 001.001 — 90

6.22.3.1.

6.22.3.2.

6.22.4.

6.22.4.1.

6.22.4.2.

7.1.7.1.

7.1.7.2.

7.1.7.3.

7.1.7.4.

7.2.
7.2.1.

7.2.2.

MATCAS: ..o
THPOS: weveveueueurueeerereirsee st st et et ettt et e ettt st st bbbt et st e s b sh e
Temporizacion del encendido: ........cocceeiiieniieieeininieeceeeee

Avance estatico con respecto al punto muerto superior (grados de
angulo del ciglieNal): .....cccooveieiirieieiee ettt

Curva de avance (Si ProCede): .......cevevcriverinieeninssesesecesesessaeens

CARACTERISTICAS ESENCIALES DE LA FAMILIA DE MO-
TORES

Pardmetros comunes (°%)

Ciclo de combustion: encendido por chispa/compresion®

Medio FEfTIZEIaNtE: ....ccoceereriueeerereeeeeaeere sttt st eeeaeaesesese e e seaeaencs
Método de aspiracion del aire: ........ccecceeoneieneeesinienesenieeeeeeeeeees
Tipo y disefio de la camara de combustion: ........ccccceceeerercsueenne

Configuracion y tamafio de las valvulas y las lumbreras, y nimero
e CLLAS: ittt st

Sistema de combuStibIe: ....c.ccueeveieiiriiciiciecrecee e

Sistemas de gestion del motor (prueba de identidad con arreglo a
los niimeros de dibujo)

Sistema de refrigeracion del aire de sobrealimentacion: ...............
Recirculacion de los gases de eScape (C): wouvvevevereoeveereersevereennnnns
Inyeccion/emulsion de agua (4) (3): .................................................
Inyeccion de aire (3): .........................................................................
Sistema de postratamiento de los gases de escape (*): ..ooovveennee.

Listado de la familia de motores

Denominacion de la familia de mMOtOres: ....c.ccoceveecererveeeeveeseeinenns

Especificacion de los motores dentro de esta familia:

Motor de
referencia

Motores de la familia

Tipo de motor

Numero de cilindros

Velocidad asignada (min™")

Entrega de combustible por carrera
(mm?), en el caso de motores diésel,
y caudal de combustible (g/h), en el
caso de motores de gasolina, a la po-
tencia neta asignada

Potencia neta asignada (kW)

Velocidad de potencia méxima (min™")
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i:lf(:a tr(::;cdiz Motores de la familia

Potencia neta maxima (kW)

Velocidad de par maximo (min ')

Entrega de combustible por carrera

(mm?®), en el caso de motores diésel, y

caudal de combustible (g/h), en el caso

de motores de gasolina, al par maximo

Par maximo (Nm)

Velocidad al ralenti bajo (min")

Desplazamiento del cilindro (en % del 100

motor de referencia)
8. CARACTERISTICAS ESENCIALES DEL TIPO DE MOTOR

DENTRO DE LA FAMILIA
8.1. Ciclo: cuatro tiempos/dos Hempos (*) ......ooveeereererererneesseeseerennenns
8.2. Calibre (*?): ... mm
8.3. Carrera (12): ... mm
8.4. NUmero .....ccoceeeee. y disposicion (*¢) .ooeeenneen. de los cilindros
8.5. Cilindrada: ... cm®
8.6. Velocidad asignada: ..........cceecvrveneerncneeenenneneeneeeeeeseeseseens min™'
8.7. Velocidad de par MAaxXimo: ........c.cceveeervereresrereressereresneserenne min~'
8.8. Relacién volumétrica de compresion (7): ...veeecerereeeeeseeesresseseens
8.9. Descripcion del sistema de combustion: ..........ceccceveennerecerccnnennnns
8.10. Dibujos de la camara de combustion y de la corona del piston: ...........
8.11. Seccion transversal minima de las lumbreras de admision y de

CSCAPE. wuvuvereueueucucerenseseseseeeseat st sesteteteseaeatat st et eb et et ebe et ne et bbb et e e eaeas
8.12. Sistema de refrigeracion
8.12.1. Liquido
8.12.1.1. Naturaleza del HQuido: .....cccoecverieiniiinncneicincceeceeeeeenes
8.12.1.2. Bombas de circulacién: si/no ()
8.12.1.2.1. Caracteristicas 0 marcas y tipos (en su caso) de las bombas de

CITCULACION: weecereieiirereirereesercurice et esescarase e sere s s b eseeneanecs
8.12.1.2.2. Relaciones de transmision (Si procede): .......coecvcereerereveerceenneecennes
8.12.2. Aire

8.12.2.1. Soplante: si/no™®
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8.12.2.1.1.

8.12.2.1.2.

8.13.
8.13.1.

8.13.2.

8.13.2.1.

8.13.3.

8.13.4.

8.13.5.

8.14.
8.14.1.

8.14.2.

8.14.3.

8.14.4.

8.14.5.

8.15.

8.16.

8.17.
8.17.1.

8.17.2.

8.17.2.1.

8.17.2.1.1.

8.17.2.1.2.

8.17.2.1.3.

8.17.2.1.4.

8.17.2.1.5.

8.17.2.1.6.

Caracteristicas del SOPIante..........ccvvrrverrererevererereeerereresrereresesseseneens
Relaciones de transmision (Si procede): .......cocecveereerecererrcrrerveecnenns
Temperatura permitida por el fabricante

Refrigeracion liquida. Temperatura maxima en la salida: ... K
Refrigeracion por aire. Punto de referencia: ........cccceeceeevcnuccnne
Temperatura maxima en el punto de referencia: ... K

Temperatura maxima de salida del aire de sobrealimentacion en la
salida del intercambiador térmico (si procede): ... K

Temperatura maxima de los gases de escape en el punto de los
tubos de escape adyacente a las bridas externas de los colectores:
. K

Temperatura del lubricante: minima, ... K, méaxima, ... K

Sobrealimentador:

Sobrealimentador: si/no (*)

TIPO: it e

Descripcion del sistema (por ejemplo, presion maxima de sobre-
alimentacion, valvula de descarga, si procede): .....ccoocccevirieeeeenne.

Intercambiador térmico: si/no (*)

Sistema de admision. Depresion de admision maxima admisible a
la velocidad del motor asignada y a plena carga: ... kPa

Sistema de escape. Contrapresion de escape maxima admisible a
la velocidad del motor asignada y a plena carga: ... kPa

Medidas adoptadas contra la contaminacion atmosférica
Dispositivo para reciclar los gases del cérter: si/no®
Otros dispositivos anticontaminacion (de haberlos):

Catalizador: si/no™

Dimensiones y volumen de los catalizadores: .........cccocreverenrcnnae.
Tipo de accion catalitica ......vcveivennniicmcnme,

Carga total de metales PreciosoS: ....c..cocveveereneereenesereeesereneserennns
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8.17.2.1.7.

8.17.2.1.8.

8.17.2.1.9.

8.17.2.1.10.

8.17.2.1.11.

8.17.2.1.12.

8.17.2.1.13.

8.17.2.1.13.1.

8.17.2.1.13.2.

8.17.2.1.13.3.

8.17.2.1.14.

8.17.2.1.15.

8.17.2.1.15.1.

8.17.2.1.15.2.

8.17.2.1.15.3.

8.17.2.1.16.

8.17.2.1.16.1.

8.17.2.1.17.

8.17.2.1.17.1.

8.17.2.1.18.

8.17.2.1.18.1.

8.17.2.1.18.2.

8.17.2.1.18.3.

8.17.2.1.18.4.

8.17.2.1.18.5.

8.17.2.1.19.

8.17.2.1.19.1.

8.18.
8.18.1.
8.18.1.1

Concentracion relativa: .......oovveeveeeerereerresnerereseeesesesssesesesssessssenes
Sustrato (estructura y material): .....cccceeeveverieerenieerenieereneeeseneneeens
Densidad de celdas: .....ceveeeeninirinieneeenninirieeie et seens
Tipo de carcasa de los catalizadores: ........cccoccecemrcneceeiecinienncnenanns

Ubicacion de los catalizadores (lugar y distancias méaximas/mini-
mas desde €l MOLOT): ...cccevrevrereerereerrererrererrereararesresesereeseeseenenes

Intervalo normal de funcionamiento: ............c.cccecveeevueseeennenee. K
Reactivo consumible (cuando proceda) .....c.cccoeecvcerveeereccrennnnecenes

Tipo y concentracion del reactivo necesario para la accion
CALALTEICAL evveercercereerciree et rerens st et r s n st e et s n s s e ennas

Intervalo de temperaturas normales de funcionamiento del reacti-
VOI ittt e et K

Norma internacional (Si Procede): ......cccecvcreeereeveriniesesencereneseienaens
Sensor de NOx: si/no™
Sensor de oxigeno: si/no™®

A ot O RSOSSN

UDICACION: ..eruirerrcrerrececenremrenserenressesnsneressesnasecsenneeseseesensessesessensesensens
Inyeccion de aire: si/no™

Tipo: impulsos de aire, bomba de aire u otro® (en este Gltimo
CAS0, ESPECIFICAT. eeiuiriieiriiriiieiiie sttt se e bt )

Recirculacién de los gases de escape (EGR): si/no®
Caracteristicas (con/sin refrigeracion, alta/baja presion, etc.):........

Filtro de particulas: si/no®

Intervalo de temperaturas normales de funcionamiento:... K; in-
tervalo de PreSIONES: ....o.ccoecirieieseiieieeetee et eee st e e enenas kPa

Otros sistemas: si/no™®
Descripcion y funcionamiento: ..........oeeeeveeeerenmseereresereressessseresesenes

Alimentacion de combustible para motores diésel

Bomba de alimentacion

Presion'” ...ovveveeeens kPa o diagrama caracteristico: .........c..ccce...
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8.18.2.
8.18.2.1.

8.18.2.1.1.

8.18.2.1.2.

8.18.2.1.3.

8.18.2.1.3.

8.18.2.2.

8.18.2.2.1.

8.18.2.2.2.

8.18.2.3.

8.18.2.3.1.

8.18.2.3.2.

8.18.2.4.

8.18.2.4.1.

8.18.2.4.2.

8.18.2.4.3.

8.18.2.5.

8.18.2.5.1.

8.18.2.5.2.

8.18.2.5.3.

8.18.2.5.4.

8.18.2.5.5.

8.18.2.6.

8.18.2.6.1.

8.18.2.6.2.

8.18.2.6.3.

8.19.

8.19.1.

8.19.1.1.

1

Sistema de inyeccion

Bomba

Entrega: ... y ...mm>” por carrera o ciclo a plena inyeccién y a

una velocidad de la bomba de: ...rpm (asignada) y: ...rpm (par

maximo), respectivamente, o diagrama caracteristico: ...................
Método utilizado: sobre el motor / sobre el banco de bomba™®
Avance de la inyeccion:

Curva de avance de la inyeccion™:........o.oovveieverue cevrerrerersecressens
REGIAIET: oot
Tuberias de inyeccion:

LONGIUA: ettt mm
DiIAMEtro INtEINO: ...coeeierierieeierieneereeseeseeseeste e ste e see e seesaeseeseaneas mm
Inyectores

MATCAS ...t
I POS: ettt sttt ettt bbbt
Presién de apertura”: ........ kPa o diagrama caracteristico: ........
Regulador

IMIATCAS ...veueemeeeerecrries e ssesee st et e te e s seese et an e e b e et ns e sanabenne e s e saeneanen
TIPS tutveuererrtrieresreeeresttsrtosssesessesaesesssssassaseseesessesnssssesasseneenessasesnossses
Velocidad de inicio del corte a plena carga”: ........covvvene.. min™'
Velocidad maxima en vacio™: ... min™'
Velocidad de ralenti”: ..........ccooocooemeremreeoeenereeensreeresesseens e min~!

Sistema de arranque en frio

Alimentacién de combustible para motores de gasolina

CarbUIadOr: ..ccvccveevecrererereiciee et ee e eeeereereeeeseeseeseesaesaesaesaesaebensenen

IMIAICAS: c.eveereeriiereereateaseentessesseestesseeseeseseseasaessaessesteesaaseassesssensesssensens
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8.19.1.2.

8.19.2.

8.19.2.1

8.19.2.2.

8.19.3.

8.19.3.1

8.19.4.2.

8.20.
8.20.1.

8.20.2.

8.20.3.

8.20.3.1.

8.20.3.2

8.21.
8.21.1.
8.22.
8.22.1.

8.22.1.1.
8.22.1.2.

8.22.1.3.

8.22.2.

8.22.2.1.

8.22.2.2.

8.22.3.

8.22.3.1.

8.22.3.2.

8.22.4.

8.22.4.1.

8.22.4.2.

TIPOS: wevvereveerrerrereresreerereresssssesesesessenssraenesesesessnenesesesesesssssssssasasenensnrees

Inyectores de combustible: monopunto/multipunto (*)

TIPS, ettt tere ettt ettt bbb bbbttt
Inyeccion direCta: ...
MATCAS: oieieirienircrr et
TIPOS: v e e

Reglaje de las valvulas

Levantamiento méaximo y angulos de apertura y de cierre de las
valvulas en relacion con los puntos muertos, o datos equivalentes:

Intervalo de referencia 0 ajuste (*): o.oovecresrerisresseeseereeseesessesseseens

Sistema variable de reglaje de las valvulas (en su caso, y de
admision o de escape)

Tipo: continuo o de encendido/apagado (on/off) ()
Angulo de cambio de fase de 1Va: .....oooowooemeeeeeemereeererseeesssene oo

Configuracion de lumbreras

Ubicacion, tamamno y NUMETO: ....cceccrerereeeerermeesreriessessseseesssrasesesenesens

Sistema de encendido
Bobina de encendido

IMAATCAS: .eveeierrieeirereeteeeereesr e e sere e eseesenesesse s s aesaeseeesanesnsaennennrsnnassass
TIPOS: cteuieieteeetee ettt ettt ettt bbbttt
NUIMETO: .vevereererererereeeeeserereererssesssssrseseessensesessessessessesesserassessnessssans

BUJIAS: ettt ittt ettt ettt ettt ettt ettt be et et be s et sn et et e et et anas

TIPOS: teteietetee et et ettt ettt ettt bbb bbb e st et st et esaet et anan
MAGNETO: eereiiiienrererectreee et erees st eene e e see s oo e esar e nenessesenaes
MATCAS: wriiieiierirircrsiii e
TIPOS: ettt ettt
Temporizacién del encendido: ...

Avance estatico con respecto al punto muerto superior (grados de
angulo del ciglieNal): .....ccoeverueiereriierereerereeer s

Curva de avance (Si procede): .......coveevrvrerererrrerererersseseseresesseneneoes
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Apéndice 2

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de nivel sonoro

2.1.

2.2.

2.2.1.

222.

2.23.

2.2.4.

2.3.

2.4.

24.1.

242,

2.4.3.

2.4.4.

2.4.5.

2.5.

2.54.
2.5.4.1.

2.5.4.2.

externo

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COMPO-
NENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ...........c.ccccoccevvivvrinnnns
07 1T TG0 C O OO
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccceeeviienineniicinicnienenen.
Numeros de homologacion de tipo (*) (de haberlos): ...coeeeeeveeeeeeenns
Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): ...............

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubica-
cion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion de tipo (si
eStAn diSPONIDIES) (1°): oveerieeireeeecrseseeesee e se s see et s sosees

Razon social y direccion del fabricante: ...
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ..................

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del fabri-
CAIMEE! cvevrereceeuetrenrereeuseesetsessane st sse bt ses st st bst e bt st s rasaeseast e bt stseaseenenseabanetsens

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, vehicu-
los a los que se destinan (2'):

Tipo (]7): ......................................................................................................
VATANEES (17)1 wereeeeeeeeereereeeeseseeseeseseosesessesesesseeseseseesessesesseseesesasesesesosrasenoss
VETSIONES (17): oot eesesee e e s e st sasse e s s essnoes
Denominaciones comerciales (de haberlas): ........cccoverenmvurererrereniererenenens
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (2): ...........
Informacion general adicional relativa a los motores

Homologacion de tipo de: un tipo de motor / una familia de motores®

Codigo del tipo asignado por el fabricante (segiin esté marcado en el
motor o por otros medios de identificacion): .....c..coceevevererrercnreecene.

Denominacién comercial del motor de referencia y (si procede) de la
familia de MOLOTES: ....ccceveerereererrirerceeerertereirieseeeetressesetseeesereesessenessessnnens

Marcas adicionales para los motores

Ubicacion, codigo y método de fijacion del numero de identificacion
el MOLOT: oeierirerecrcrerererer e rerenrer e ren s s nenseseressesenesssssnacnenens

Fotografias o dibujos de las ubicaciones del niimero de identificacion
del motor (ejemplo completo con dimensiones): .......cccceeeeecereereeeereenenes



02015R0504 — ES — 14.10.2016 — 001.001 — 97

5.1
5.1.1.
5.1.1.1.

5.1.1.2.

5.1.1.3.

5.1.2.
5.1.2.1.

5.2.

5.3.

5.4.

5.5.

10.
10.1.
10.1.1.

10.1.2

10.1.3.

10.2.

10.3.
10.3.1.

10.3.2.
10.3.2.1.

10.3.2.2.

10.3.2.3.

10.3.3.
10.3.3.1.

10.3.3.2.

10.3.3.3.

CARACTERISTICAS GENERALES DEL TREN DE POTENCIA
Velocidad maxima del vehiculo
Velocidad mdxima del vehiculo hacia delante

Velocidad maxima del vehiculo por construccion declarada: ...... km/h

Velocidad maxima del vehiculo por construccion calculada con la mar-
cha mas elevada (indicar los factores utilizados en el calculo) (41):
km/h

Velocidad méxima del vehiculo medida: ...o..ovveeeeoveereroren km/h (*1
54)

Velocidad maxima del vehiculo hacia atrds (

Velocidad maéxima del vehiculo por construccion hacia atras
declarada: ..o e km/h

Potencia neta asignada del motor: ... kW, a ... min”' (conforme al
Reglamento n® 120 de la CEPE [DO L 257 de 30.9.2010, p. 280]).

Potencia neta maxima del motor: ... kW, a ... min”! (conforme al
Reglamento n°® 120 de la CEPE [DO L 257 de 30.9.2010, p. 280]).

Par maximo del motor: ... Nm, a ... min~' (conforme al Reglamento
n°® 120 de la CEPE [DO L 257 de 30.9.2010, p. 280)).

Tipo de COMBUSHDIE (7): weuoeeerreereerereereseesseeeeneesessessssessessseseaseseesessessssessens

NIVEL SONORO EXTERNO

Nivel sonoro externo declarado por el fabricante
Vehiculo en movimiento: ... dB(A)

Vehiculo parado: ... dB(A)

1

A una velocidad del motor de: ... min~

Breve descripcion y dibujo esquematico del sistema de escape (en
particular el sistema de admision de aire y los dispositivos para con-
trolar el ruido y las emisiones del tubo de escape):

Sistema de admision de aire

Descripcion del colector de admisién (adjuntar dibujos o fotografias) ('%):

Filtro de aire

Fotografias o dibujos:
Marca:
Tipo:

Silenciador de admision

Fotografias o dibujos:
Marca:

Tipo:
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10.4.
10.4.1.

10.4.2.

10.4.3.

10.4.4.

10.4.4.1.

10.4.5.

10.4.6.

10.4.7.

10.5.

Sistema de escape

Descripcion o dibujo del colector de escape ('%):

Descripcion o dibujo de los elementos del sistema de escape que no
forman parte del sistema de motor:

Contrapresion de escape maxima admisible a la velocidad del motor
asignada y a plena carga: ... kPa

Tipo y marcado de los dispositivos de reduccion del ruido del escape:

Dispositivo de reduccion del ruido del escape con materiales fibrosos:
N C))]
si/no

Volumen del sistema de escape: ... dm?

Ubicacion de la salida del escape:

Medidas adicionales adoptadas para reducir el ruido en el compartimento
del motor y en el motor, en relacion con el ruido exterior (en su caso):

Detalles de otros dispositivos no relacionados con el motor destinados a
reducir el ruido (si no estan incluidos en otros puntos):
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Apéndice 3

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.2.3.

2.2.4.

2.4.

2.4.1.

2.4.2.

2.4.3.

2.4.4.

2.4.5.

2.5.

2.5.1.

2.5.4.

25.4.1.

2.5.4.2.

un motor o una familia de motores como componente o UTI

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ............................
THPO (*) oo en s es e en e
Denominaciones comerciales (de haberlas): .....c.c.cococeververvevrerenenenne
Numeros de homologacion de tipo (*°) (de haberlos): ..........o......

Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): ........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion

Razoén social y direccion del fabricante: ..................ccccoeeeiiinee.
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ..........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANEE: ...eireeeerrrecrer e er e e en e enensrseesesennens

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes,
vehiculos a los que se destinan (21):

1 T G0 OO
VATANES (17): cooreeereeeeresseeessesessseesessassessessesses e sssesessessesessessessens
VETSIONES (17): ovveoeveereevesesessseesss s sesaseresessessessesessnseeessesesasesassesans
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......ccccocvvvevverivrerrerinnenn.
Categorfa, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (): .........

Informacion general adicional relativa a los motores

Homologacién de tipo de: un tipo de motor / una familia de motores™

Codigo del tipo asignado por el fabricante (seglin est¢ marcado en
el motor o por otros medios de identificacion): ..........ccccerererenncne

Denominacién comercial del motor de referencia y (si procede) de
la familia de MOLOTES: .....cccoveerererrereieerecreererenrereieeeeereereressenessessenens
Marcas adicionales para los motores

Ubicacioén, codigo y método de fijacion del niamero de identifica-

CION el MOLOL: .eiitiiicicieie et et ettt ettt be e be e beenaeas

Fotografias o dibujos de las ubicaciones del namero de identifica-
cion del motor (ejemplo completo con dimensiones): .........c..ccc.....
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5.3.

5.4.

5.5.

6.1.

6.2.

6.3.

6.4.

6.5.

6.6.

6.7.

6.8.

6.9.

6.10.

6.11.

6.12.

6.12.1.
6.12.1.1.

6.12.1.2.

6.12.1.2.1.

6.12.1.2.2.

6.12.2.
6.12.2.1.

6.12.2.1.1.

6.12.2.1.2.

CARACTERISTICAS GENERALES DEL TREN DE POTENCIA

Potencia neta asignada del motor: ... kW, a ... min~' (conforme al
Reglamento n° 120 de la CEPE [DO L 257 de 30.9.2010, p. 280]).

Potencia neta maxima del motor: ... kW, a ... min' (conforme al
Reglamento n° 120 de la CEPE [DO L 257 de 30.9.2010, p. 280]).

Par maximo del motor: ... Nm, a ... min ' (conforme al Regla-
mento n° 120 de la CEPE [DO L 257 de 30.9.2010, p. 280]).

Tipo de combustible (°):
INFORMACION GENERAL SOBRE LA EFICACIA ME-

DIOAMBIENTAL Y EL RENDIMIENTO DE LA PROPULSION

CARACTERISTICAS ESENCIALES DEL MOTOR DE REFE-
RENCIA/MOTOR (%)

Ciclo: cuatro tiempos/dos tiempos (%)

Calibre (*?): ... mm
Carrera ('%): ... mm
NUMEro ....cccceeeeuene. y disposicion (3%) .o, de los cilindros
Cilindrada: ... cm’

Velocidad asignada: ...min""

Velocidad de par méximo: ...min"™"

Relaciéon volumétrica de compresion (7): .....vovvevveevreesreersersnreenneens
Descripcion del sistema de combustion: .........c.ccvverereecercenncnennencns
Dibujos de la camara de combustion y de la corona del piston: ........

Seccion transversal minima de las lumbreras de admision y de
CSCAPE! vererurureetreeuetatsteset et etstussasebstatasas bt ae et et st aeae b et st e ue b et et batbe bt batan

Sistema de refrigeracion
Ligquido

Naturaleza del HQuIdo: ....coocviirnennerineeeecee e
Bombas de circulacion: si/no (%)

Caracteristicas o marcas y tipos (en su caso) de las bombas de
CITCULACION: ..eeiririrrirserenre e rennenses e seanacsensensesannens

Relaciones de transmision (Si procede): .....ccececvereseecesresiresrenennens

Aire

Soplante: si/no (*)
Caracteristicas del SOPlANte .........coocrieereriennentreenrceceeeeee e

Relaciones de transmision (Si procede): .....c.covecveerevercenrecirenvenannens
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6.13.
6.13.1.

6.13.2.

6.13.2.1.

6.13.3.

6.13.4.

6.13.5.

6.14.
6.14.1.

6.14.2.

6.14.3.

6.14.4.

6.14.5.

6.15.

6.16.

6.17.

6.17.1.

6.17.2.

6.17.2.1.

6.17.2.1.1.

6.17.2.1.2.

6.17.2.1.3.

6.17.2.1.4.

6.17.2.1.5.

6.17.2.1.6.

6.17.2.1.7.

6.17.2.1.8.

6.17.2.1.9.

6.17.2.1.10.

Temperatura permitida por el fabricante

Refrigeracion liquida. Temperatura maxima en la salida: ... K
Refrigeracion por aire. Punto de referencia:
Temperatura maxima en el punto de referencia: ... K

Temperatura maxima de salida del aire de sobrealimentacion en la
salida del intercambiador térmico (si procede): ... K

Temperatura maxima de los gases de escape en el punto de los
tubos de escape adyacente a las bridas externas de los colectores:
. K

Temperatura del lubricante: minima, ... K, maxima, ... K

Sobrealimentador:

Sobrealimentador: si/no (*)

TIPO: ettt ettt ettt sttt s

Descripcion del sistema (por ejemplo, presion maxima de sobre-
alimentacion, valvula de descarga, si procede): ......coevrreererervencns

Intercambiador térmico: si/no (%)

Sistema de admision. Depresion de admision maxima admisible a
la velocidad del motor asignada y a plena carga: ... kPa

Sistema de escape. Contrapresion de escape maxima admisible a la
velocidad del motor asignada y a plena carga: ... kPa

Medidas adoptadas contra la contaminacion atmosférica

Dispositivo para reciclar los gases del carter: si/no (*)
Otros dispositivos anticontaminacion (de haberlos):

Catalizador: si/no (*)

TIPO: ettt
Numero de catalizadores y elementos cataliticos: ........ccccecevueernenee.
Dimensiones y volumen de los catalizadores: .........ccceeeerrcrincrnrenns
Tipo de accion catalitica: ......c.ccecererievrireninienineniereeere e
Carga total de metales Preciosos: ........ccccmevriernienenenesinissesieseseens
Concentracion relativa: ...
Sustrato (estructura y material): .......cocooeveeiieiiiiiieiniec e
Densidad de celdas: .....c.coceerrrninireeenererereneieieineneseseseesenneeseeneeens

Tipo de carcasa de los catalizadores: ........c.ccoeceeieueieninnciencniccencnenenens
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6.17.2.1.11.

6.17.2.1.12.

6.17.2.1.13.

6.17.2.1.13.1.

6.17.2.1.13.2.

6.17.2.1.13.3.

6.17.2.1.14.

6.17.2.1.15.

6.17.2.1.15.1.

6.17.2.1.15.2.

6.17.2.1.15.3.

6.17.2.1.16.

6.17.2.1.16.1.

6.17.2.1.17.

6.17.2.1.17.1.

6.17.2.1.18.

6.17.2.1.18.1.

6.17.2.1.18.2.

6.17.2.1.18.3.

6.17.2.1.18.4.

6.17.2.1.18.5.

6.17.2.1.19.

6.17.2.1.19.1.

6.18.
6.18.1.
6.18.1.1

6.18.2.
6.18.2.1.

6.18.2.1.1.

6.18.2.1.2.

Ubicacion de los catalizadores (lugar y distancias maximas/mini-
mas desde €l MOLOT): ..iceceiererverierierierienreeresesressasasasiassaereereerseraesees

Intervalo normal de funcionamiento: ... K
Reactivo consumible (cuando proceda): ........ccocevvreeercnriceerennnvunnens

Tipo y concentracion del reactivo necesario para la accion catali-
FICAL retieremerererrererersenesersessssesenensasasae e senensarereeseseeesenonseresersenerensssssacnenens

Intervalo de temperaturas normales de funcionamiento del reactivo:
Norma internacional (Si Procede): .......cececeerverereerccrrenreierenreceneens
Sensor de Noy: si/no (%)

Sensor de oxigeno: si/no (*)

MATCA: ittt e s
TIPO: ettt ettt ettt sttt s s e
UDICACION: vvvueueucurueueeecette st sttt st st eeeasas bbb ese e e s sa e e s s e saeaes
Inyeccion de aire: si/no A

Tipo: impulsos de aire, bomba de aire u otro (*) (en este ultimo
CAS0, ESPECITICAT: vivivrrirreiriririrrerrisrernsssernnseresssesesnssesesnsesesassesesenns )

Recirculacién externa de los gases de escape: si/no (*)
Caracteristicas (con/sin refrigeracion, alta/baja presion, etc.): ........
Filtro de particulas: si/no (*)

Dimensiones y capacidad del filtro de particulas: .......c.cocovrerreenns
Tipo y disefio del filtro de particulas: ....c..c.ccococevvcrercrenrninennees
Ubicacion (lugar y distancias maximas/minimas desde el motor): .....
Método o sistema de regeneracion, descripcion o dibujo: .............

Intervalo de temperaturas normales de funcionamiento: ... K; in-
tervalo de presiones: ... kPa

Otros sistemas: si/no (*)

Descripcion y funcionamiento: .........ccoeeeeeeeeeeceisescsssiessaeeeasseseneas

Alimentacion de combustible para motores diésel
Bomba de alimentacion

Presion'” ..o, kPa o diagrama caracteristico: ..........c........

Sistema de inyeccion

Bomba
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6.18.2.1.3.

6.18.2.1.3.

6.18.2.2.

6.18.2.2.1.

6.18.2.2.2.

6.18.2.3.

6.18.2.3.1.

6.18.2.3.2.

6.18.2.4.

6.18.2.4.1.

6.18.2.4.2.

6.18.2.4.3.

6.18.2.5.

6.18.2.5.1.

6.18.2.5.2.

6.18.2.5.3.

6.18.2.5.4.

6.18.2.5.5.

6.18.2.6.

6.18.2.6.1.

6.18.2.6.2.

6.18.2.6.3.

6.19.
6.19.1.

6.19.1.1.

6.19.1.2.

6.19.2.
6.19.2.1

6.19.2.2.

1

Entrega: ... y ..mm>” por carrera o ciclo a plena inyeccion y a

una velocidad de la bomba de: ...rpm (asignada) y: ...rpm (par
maximo), respectivamente, o diagrama caracteristico: ...................

Método utilizado: sobre el motor / sobre el banco de bomba®
Avance de la inyeccion:
(7):

Curva de avance de la inyeccion
REZIAIET: oottt
Tuberias de inyeccion:

LONGItud: ottt mm
DIAMELIO INEINO: ..ueueeereririiirireerereieirieicsee s eere st esebeseaesesesenaeas mm
Inyectores

Marecas...

Tipos:...

Regulador
Marecas...
Tipos:...

Velocidad de inicio del corte a plena carga”: .................... min™'

D. ... min™

Velocidad maxima en vacio
Velocidad de ralenti”: ... min’
Sistema de arranque en frio
Marecas:...

Tipos:...

Descripcion:...

Combustible para motores de gasolina

CarbuIador: ..ccvccvceeerieieicice et e e e e s e ste s e s e e e e seesbesaesne e beanas

TIPOS: ettt tete ettt et b et ettt ettt e st e be st eba st bt bt esane st a e st eme s

Inyectores de combustible: monopunto/multipunto (*)

IMIATCAS: coevieeeeieeereceeareeste st et e st ee b e e s e astesteesesseastaesssaseessaesnensessnesanansenn

TIPOS: ettt ettt b et b ettt ettt st st b et b e b ettt st nea s
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6.19.3.

6.19.3.1

6.19.3.2.

6.20.
6.20.1.

6.20.2.

6.20.3.

6.20.3.1.

6.20.3.2

6.21.
6.21.1.

6.22.
6.22.1.

6.22.1.1.

6.22.1.2.

6.22.1.3.

6.22.2.

6.22.2.1.

6.22.2.2.

6.22.3.

6.22.3.1.

62232,

6.22.4.

6.22.4.1.

6.22.4.2.

INYECCION AITECA .vvrererirecucerecerererceneenererere e eresesesevesasasssssssssasasasaces

Reglaje de las valvulas

Levantamiento méximo y angulos de apertura y de cierre de las
valvulas en relacion con los puntos muertos, o datos equivalentes:

Intervalo de referencia 0 ajuste (*): ...oooveeeeeererreerreessessessseessesseens

Sistema variable de reglaje de las vailvulas (en su caso, y de
admision o de escape)

Tipo: continuo o de encendido/apagado (on/off) ()
Angulo de cambio de fase de 1eVa: .....o.coovvrveveereerevveseeereesesiseenens

Configuracion de lumbreras

Ubicacion, tamano y NUMETO: .....ceecreeerrereereninreeneeseaereneseeesesaeens

Sistema de encendido
Bobina de encendido

IMATCAS: .viviniitiiiiiriccte s
TIPS ettt ettt b ettt et b et b e ettt st nma s
NUIMETO! ittt ssasat s bbbt sassssons
BUJIAS: ettt ettt et s
MATCAS: cviviiiriiiieniiiiii b
TIPOS: ettt ettt b e bbbttt st s b et b ettt st nea s

MaAGNETO: oottt

TIPOS: ettt s
Temporizacion del encendido: .......cccoecvirrerieiienicnieiecereecereeene

Avance estatico con respecto al punto muerto superior (grados de
angulo del cigliefial): ..

Curva de avance (Si ProCede): .......ccoeccemereienieratrieresenieeeeeseeserenens
CARACTERISTICAS ESENCIALES DE LA FAMILIA DE

MOTORES

Parametros comunes (°°)

Ciclo de combustion: encendido por chispa/compresion®

Medio TefriZErante: .......cccoeereerererieerieieirieestee et eseee s e sennens
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7.1.7.1.

7.1.7.2.

7.1.7.3.

7.1.7.4.

7.2.
7.2.1.

7.2.2.

8.1.

Método de aspiracion del @ire: ........ceceovovrerererrvrermrerevenreresenerenenes
Tipo y disefio de la camara de combustion: .........cccevevevriescinnencns

Configuracion y tamafio de las valvulas y las lumbreras, y numero
e lIAST ettt

Sistema de combuStIDIE: ......coceeueeeeeeieee e

Sistemas de gestion del motor (prueba de identidad con arreglo a
los numeros de dibujo)

Sistema de refrigeracion del aire de sobrealimentacion: .................
Recirculacién de los gases de eScape (C): wveeeeeveereevreversmeessennenens
Inyeccion/emulsion de agua (4) (3): ..................................................
Inyeccion de aire (3): ..........................................................................
Sistema de postratamiento de los gases de escape (%): ..covcorvvennen.

Listado de la familia de motores

Denominacion de la familia de mMOtOres: ......ccoveeveerevreverenreeeeeeerenens

Especificacion de los motores dentro de esta familia:

Motor d-e Motores de la familia
referencia

Tipo de motor

Numero de cilindros

Velocidad asignada (min")

Entrega de combustible por carrera

(mm®), en el caso de motores diésel,

y caudal de combustible (g/h), en el

caso de motores de gasolina, a la po-

tencia neta asignada

Potencia neta asignada (kW)

Velocidad de potencia méxima (min™")

Potencia neta maxima (kW)

Velocidad de par méximo (min')

Entrega de combustible por carrera

(mm?®), en el caso de motores diésel, y

caudal de combustible (g/h), en el caso

de motores de gasolina, al par maximo

Par maximo (Nm)

Velocidad al ralenti bajo (min™")

Desplazamiento del cilindro (en % del 100

motor de referencia)

CARACTERISTICAS ESENCIALES DEL TIPO DE MOTOR
DENTRO DE LA FAMILIA

Ciclo: cuatro tiempos/dos Hempos () w..wvereveeeverereereressreesreesreons
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8.2.

8.3.

8.4.

8.5.

8.6.

8.7.

8.8.

8.9.

8.10.

8.11.

8.12.

8.12.1.
8.12.1.1.

8.12.1.2.

8.12.1.2.1.

8.12.1.2.2.

8.12.2.
8.12.2.1.

8.12.2.1.1.

8.12.2.1.2.

8.13.
8.13.1.

8.13.2.

8.13.2.1.

8.13.3.

8.13.4.

Calibre (*?): ... mm
Carrera (]2): ... mm
NUmero .....ccoeeeeuenee y disposicion (%) .ovvvereenne. de los cilindros

Cilindrada: ... cm®

Velocidad asignada: ...min""

Velocidad de par méaximo: ... min”'

Relacién volumétrica de compresion (7): ....oveeeverveenreenreessevesreennenns
Descripcion del sistema de combustion: ..........cceeeneeeeceneeeseceenencns
Dibujos de la camara de combustion y de la corona del piston: ........

Seccion transversal minima de las lumbreras de admision y de
ESCAPE. veviisivresivrss it ss s s e

Sistema de refrigeracion
Liguido

Naturaleza del HQuIdo: .....oocveiernenneineeeet e
Bombas de circulacion: si/no (*)

Caracteristicas o marcas y tipos (en su caso) de las bombas de
CIFCULACION: ..eeiiririrsereerie et nsesrirecre st et sesnetsee e searaerennessasannens

Relaciones de transmision (Si procede): .....c.ccovecreerevercereneressenennens
Aire

Soplante: si/no™

Caracteristicas del SOPlante........couvreereeueireencrenenieienreeeereesiecree e
Relaciones de transmision (Si procede): .......ccovecveereverenecirenrenenens
Temperatura permitida por el fabricante

Refrigeracion liquida. Temperatura maxima en la salida: ... K
Refrigeracion por aire. Punto de referencia: ...

Temperatura maxima en el punto de referencia: ... K

Temperatura maxima de salida del aire de sobrealimentacion en la
salida del intercambiador térmico (si procede): ... K

Temperatura maxima de los gases de escape en el punto de los
tubos de escape adyacente a las bridas externas de los colectores:
. K
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8.13.5.

8.14.
8.14.1.

8.14.2.

8.14.3.

8.14.4.

8.14.5.

8.15.

8.16.

8.17.
8.17.1.

8.17.2.

8.17.2.1.

8.17.2.1.1.

8.17.2.1.2.

8.17.2.1.3.

8.17.2.1.4.

8.17.2.1.5.

8.17.2.1.6.

8.17.2.1.7.

8.17.2.1.8.

8.17.2.1.9.

8.17.2.1.10.

8.17.2.1.11.

8.17.2.1.12.

8.17.2.1.13.

Temperatura del lubricante: minima, ... K, maxima, ... K

Sobrealimentador:

Sobrealimentador: si/no (4)

I PO ettt ettt sttt st ettt st st ne s

Descripcion del sistema (por ejemplo, presion maxima de sobre-
alimentacion, valvula de descarga, si procede): .....cocooeeeeceneeenenne

Intercambiador térmico: si/no (4)

Sistema de admision. Depresion de admision maxima admisible a
la velocidad del motor asignada y a plena carga: ... kPa

Sistema de escape. Contrapresion de escape maxima admisible a la
velocidad del motor asignada y a plena carga: ... kPa

Medidas adoptadas contra la contaminacion atmosférica
Dispositivo para reciclar los gases del carter: si/no®
Otros dispositivos anticontaminacion (de haberlos):

Catalizador: si/no™

THPO: evevrieiereeereneererer ettt ettt e e ea et sttt se e bt se s nene
Numero de catalizadores y elementos cataliticos: ........cccccevveecnnenee.
Dimensiones y volumen de los catalizadores: .........ccoccvvecircnrecennnne
Tipo de accion catalitica: .......ccoeeeeveeieieeieenteieieeete et
Carga total de metales Preciosos: ......ccccccmeeverrererrerecenerereerereeens
Concentracion relativa: ..o..vecccreeeererccerrceererescnseserseresessesesesssessenens
Sustrato (estructura y material): .......cocooeveriiieiiieieeinineeiee e
Densidad de celdas: ......coverrrennrnmeerrerenninnerereeeneereerersreseeeesenens
Tipo de carcasa de los catalizadores: ........ccccoeeeveeevenenevencnenencnenenens

Ubicacion de los catalizadores (lugar y distancias maximas/mini-
mas desde €] MOLOT): ...couieeiriieieiiietrie ettt e

Intervalo normal de funcionamiento: .............cccceeevvevveeereveeveennnns K

Reactivo consumible (cuando proceda) .......cccoeeveveeeeevenicrenencrnenencns

8.17.2.1.13.1. Tipo y concentracion del reactivo necesario para la accion catalitica: ....
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8.17.2.1.13.2.

8.17.2.1.13.3.

8.17.2.1.14.

8.17.2.1.15.

8.17.2.1.15.1.

8.17.2.1.15.2.

8.17.2.1.15.3.

8.17.2.1.16.

8.17.2.1.16.1.

8.17.2.1.17.

8.17.2.1.17.1.

8.17.2.1.18.

8.17.2.1.18.1.

8.17.2.1.18.2.

8.17.2.1.18.3.

8.17.2.1.18.4.

8.17.2.1.18.5.

8.17.2.1.19.

8.17.2.1.19.1.

8.18.
8.18.1.
8.18.1.1

8.18.2.
8.18.2.1.

8.18.2.1.1.

8.18.2.1.2.

8.18.2.1.3.

8.18.2.1.3.1.

8.18.2.2.

8.18.2.2.1.

8.18.2.2.2.

Intervalo de temperaturas normales de funcionamiento del reactivo: ... K
Norma internacional (si Pprocede): ......cc..ceveerecrecererrieerenrecrnernecrmaneees
Sensor de NO,: si/no™

Sensor de oxigeno: si/no™®

LY (o RS

UDICACION: ..rerreererererenrereneescrenririraeeenenrrererereseenenersesesessererensssssaesenens
Inyeccion de aire: si/no™

Tipo: impulsos de aire, bomba de aire u otro™ (en este ultimo

Recirculacién de los gases de escape (EGR): si/no™
Caracteristicas (con/sin refrigeracion, alta/baja presion, etc.):.........

Filtro de particulas: si/no™

tervalo de PreSIONES: ....cecveverecenieiieine et seeee et e s sas e s kPa
Otros sistemas: si/no
Descripcion y funcionamiento: .........ceeeeeeeeererereeessseserereessnessens

Alimentacion de combustible para motores diésel
Bomba de alimentacion

Presion'” ..o, kPa o diagrama caracteristico: ..........c........

Sistema de inyeccion

Bomba

Entrega: ... y ...mm>” por carrera o ciclo a plena inyeccién y a

una velocidad de la bomba de: ...rpm (asignada) y: ...rpm (par
maximo), respectivamente, o diagrama caracteristico: ..........c..c......

Método utilizado: sobre el motor / sobre el banco de bomba®

Avance de la inyeccion:

Curva de avance de la inyeccion™: ..o oo,
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8.18.2.3.

8.18.2.3.1.

8.18.2.3.2.

8.18.2.4.

8.18.2.4.1.

8.18.2.4.2.

8.18.2.4.3.

8.18.2.5.

8.18.2.5.1.

8.18.2.5.2.

8.18.2.5.3.

8.18.2.5.4.

8.18.2.5.5.

8.18.2.6.

8.18.2.6.1.

8.18.2.6.2.

8.18.2.6.3.

8.19.

8.19.1.

8.19.1.1.

8.19.1.2.

8.19.2.
8.19.2.1

8.19.2.2.

8.19.3.

8.19.3.1

8.19.4.2.

8.20.
8.20.1.

Tuberias de inyeccion:

Longitud: .oveeeiieie e mm
DIAMEtro INEINO: ..cveverrircrenrremrerersenerrnreceeesemreereresserenenseseesesenens mm
Inyectores

IMATCAS ..ttt et et e
I POS: catteuentet ettt ettt ettt st se st st st nee et ne et st ene s
Presion de apertura”: ......... kPa o diagrama caracteristico: .........
Regulador

IMAATCAS ...ttt e e s
I POS: cuttereteteetet ettt ettt ettt s e et e
Velocidad de inicio del corte a plena carga”: .......coocoo...... min~'
Velocidad maxima en vacio™: ......co.cooereeeerreeienrroiensieeneri. min~’
Velocidad de 1alenti” ........coovoemivnreesosssesesesseereseecessresseons min~'

Sistema de arranque en frio

Alimentacion de combustible para motores de gasolina

Carburador: ......coucecuriiiirceerrrrceneer e res e n e eaesenens
IMATCAS: .veiriiericrinie et e
TIPOS: ettt ettt ettt b ettt et st b ettt ettt nea s

Inyectores de combustible: monopunto/multipunto (*)

IMAATCAS: .ottt s s
TIPS ettt st b ettt bbb b ettt
INYeCccion dir€Cta: .....ccocoivcviereiercnieierenie e
IMAATCAS: vttt sttt sttt s
THPOS: teverieteeiererierereereesterereeesesbesasbebaraesesesaesesesbesesbesesssarassasesseseseesanans
Reglaje de las valvulas

Levantamiento maximo y angulos de apertura y de cierre de las valvulas
en relacion con los puntos muertos, o datos equivalentes: .........c.cc.ceene.
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8.20.2.

8.20.3.

8.20.3.1.

8.20.3.2

8.21.
8.21.1.

8.22.
8.22.1.

8.22.1.1.

8.22.1.2.

8.22.1.3.

8.22.2.

8.22.2.1.

8.2222.

8.22.3.

8.22.3.1.

8.22.3.2.

8.22.4.

8.22.4.1.

8.22.4.2.

Intervalo de referencia o ajuste (4): ..................................................

Sistema variable de reglaje de las valvulas (en su caso, y de
admision o de escape)

Tipo: continuo o de encendido/apagado (on/off) (*)
Angulo de cambio de fase de 1eVa: ...oooveeevveereeneeresreneennesressissssenans

Configuracion de lumbreras

Ubicacion, tamano y NUMETO: ....ccecceriereeeerereereniauesesesesseaseseanssesnsnens

Sistema de encendido
Bobina de encendido

IMATCAS: coereveeieeeiecreereeste st et eseesba e s easeesseeseeseeseaeaseeseassaeasnensessaesanansenn
TPOS: ettt e s
INUMETO: wietiiieeeereeeeeee e et e re e s s e et e e senesseereesenebeseneaseesensnsenassnns

BUJIAS: ettt s

TIPOS: ettt sttt e st e
MAGNETO: et st ettt e e e e e s s s s e st s s e s e s renens
IMAATCAS: .oieineriecie e e
I POS: ettt ettt ettt et ettt bbbt e st eee st e ba bbbt et abe et e et e anan
Temporizacion del encendido: .......cccoeovinrenieiicncnieececneeeneens

Avance estatico con respecto al punto muerto superior (grados de
angulo del Ciglienial): .....coeeiieineeirireirie sttt

Curva de avance (Si ProCede): .....ccveeererrreneerreererenmensneeeseseeseeens
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Apéndice 4

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de informacién del
conductor

A. INFORMACION GENERAL

2. INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COMPO-
NENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............cccocvvveviecnnneen.

220 THPO (!): vt s aa s

2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccccomioieniiieeniineneceenens
222, Nuameros de homologacién de tipo (**) (de haberlos): .......cccooerrreerrnn.
2.2.3. Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): ........ccceeeuene
2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubica-

cién y métodos de fijacion de las marcas de homologacion de tipo (si

estan disponibles) (19): ..................................................................................
2.3. Razon social y direccion del fabricante: ..............ccccoiiiiniinniniciiicnns
2.3.1. Nombre y direccién de las plantas de montaje/fabricacion: ............c.cece...

2.3.2.  En su caso, nombre y direccién del representante autorizado del fabricante: ....

2.4. En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, vehiculos
a los que se destinan (*'):

08 RS U1 XX G0 T
242, VATANES (1) oo eeeeeeeee s eee e seseess e seesee e essos e se s senesessoseseseseeees
243, VErSIONES (17): oooeveeeveresesesrssesesessessesessesessess s sesessssess s ssssesessens
2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccooerveeevervvrrevreeererierenens
2.4.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (): ...,

20. SISTEMAS DE INFORMACION DEL CONDUCTOR

20.1. Se cumplen los requisitos conforme al anexo B de la norma ISO
15077:2008 (Tractores y maquinas autopropulsadas para la agricultura.
Mandos del operador. Fuerzas de accionamiento, desplazamiento, ubica-
cién y método de funcionamiento) relativos a los mandos del operador
asociados a terminales virtuales, y en la ficha de caracteristicas se in-
cluye la documentacién pertinente: si/no (*)
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Apéndice 5

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacién de
dispositivos de alumbrado y sefializacion luminosa como sistema

A. INFORMACION GENERAL

2. INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COMPO-
NENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............cccocvvveviecnnneen.
220 THPO (%) oo eees ettt
2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): ......ccccooiieniiieinncninaiceinnne
22.2. Nuameros de homologacién de tipo (**) (de haberlos): ......ccccoovermverrinn.
2.2.3. Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .......ccceccueeue

2.24. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubica-
cion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion de tipo (si
estan disponibles) G0 T OO

2.3. Razon social y direccion del fabricante: .............ccocoooiiiniinninninenns
2.3.1. Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........cocceee.

2.3.2. En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del fabri-
(021 0L OO

2.4. En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, vehiculos
a los que se destinan (21):

0 S ¥ Yo S Gl T
242, VATANES (17): oo eeeereeeeeseseeereeseseesesesesseee s s s e eseesesasetrese e esensenas
243, VErSIONES (17): ooeoeeeereceneeeseeressesesesressesessesessessesssssssssssesessesessessssessesssssesassoes
2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccccooviiienniienniinieniicenens

2.4.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (): ...

3. CARACTERISTICAS DE FABRICACION GENERALES
3.1. Fotografias o dibujos de una version representativa del vehiculo: ..........
3.2. Dibujo a escala y acotado del vehiculo entero: ......c...ceeveeveiivescieccnnens

21. INSTALACION DE DISPOSITIVOS DE ALUMBRADO Y SENALI-
ZACION LUMINOSA, INCLUIDOS EL ENCENDIDO Y APAGADO
AUTOMATICOS DEL ALUMBRADO

21.1.  Lista de todos los dispositivos (citar numero, marcas, tipo, marcas de
homologacién de tipo de los componentes, intensidad maxima de las
luces de carretera, color y testigo correspondiente); la lista podra incluir
varios tipos de dispositivos para cada funcion; ademas, en ella podra
afiadirse, con respecto a cada funcion, la anotacion «o dispositivos equi-
VALBIEESM ! orereeecrerserrerecrcrmcnensereesenres e neneressens e esennesereesensassescanansessesensessenennens

21.2.  Un diagrama de la instalacion de alumbrado y sefializacion en su con-
junto, que muestre la ubicacion de los diversos dispositivos en el vehi-
CULO: ittt e et me e e nates

21.3.  Bosquejos acotados del exterior del vehiculo, que muestren la ubicacion
de los dispositivos de alumbrado y sefializacion luminosa, su ntimero y
€l COLOr de 185 TUCES: ..civeieeererecrerririncerctrereere et
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21.4.

21.4.1.
21.4.2.
21.4.3.
21.4.4.

21.5.

21.5.1.

21.5.2.

21.5.3.

21.6.

21.7.

Con respecto a cada luz y cada reflector, facilitar la informacion
siguiente:

Dibujo que muestre la extension de la superficie iluminante: .................
Método utilizado para definir la superficie aparente: ...........cccviiiiiinans
Eje de referencia y centro de referencia: ..........ccoecececerrcenrinncnnescnevennens
Método de funcionamiento de los faros escamoteables: ........ccccrrvererenne

Descripcion o dibujo y tipo del dispositivo regulador de los faros (au-
tomatico, de regulacion manual gradual, de regulaciéon manual continua,

Lo 1K G T O

MANAO: .iiecneirecrerece et er e et e s st
Marcas de TefereNnCia: .......cocrcurccrrrirerrerserrecreereesenenrssessenseeeeseremsessassssensens
Marcas asignadas a las condiciones de carga: .......cc.oceecervveveeocrennnnencne.
En el caso de los vehiculos de las categorias R y S, descripcion de la
toma de corriente para la alimentacion de los dispositivos de alumbrado

y sefializacion IUMINOSA: .......ccoceeriririeicnieirtee et

Breve descripcion de los componentes eléctricos o electronicos utilizados
en el sistema de alumbrado y el sistema de sefializacion luminosa: ......
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Apéndice 6

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de compatibilidad
electromagnética

A. INFORMACION GENERAL

2. INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COMPO-
NENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............cccocvvveviecnnneen.

220 THPO (! ooveeeriesreesseesseessesess s sesss s smsss s sssessasessasessasessasessasasssssesssens

2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): ........cccoerverevenrerverrceeevereernns
2.2.2. Numeros de homologacion de tipo (**) (de haberlos): .......ccoeeeeeereeenncs
2.2.3. Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): ......c.cceeeue...

2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubica-
cion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion de tipo (si
BT T TeysT15) =) I G AT

2.3. Razoén social y direccion del fabricante: .................cccooioiiiiinnnincnes
2.3.1. Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ..........c.coecee.

2.3.2. En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del fabri-
CAMEE. evviirrecerseueeeesretaesesseses st seeaseasese st et ebe bt as e bt st ease e bbb nessanease bt sesearaas

2.4. En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, vehiculos
a los que se destinan (21):

30 RS 1T XX G0
242, VAHANES (17): oo eeeeseees e see e sesee sttt s neses st sne
243, VErSIONESs (17): oooeveereeereeeeseereseesessesessesessesessessssssssssssesessesessessesessesesnssesassens
2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): .....cc.cccooviienniineniisinnienienens
2.4.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (2): ..............

24. COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA

24.1. Lista de todas las combinaciones previstas de sistemas eléctricos o elec-
trénicos o SCE, estilos de carroceria (°°), variaciones del material de la
carroceria, disposiciones generales del cableado, variaciones del motor,
versiones de conduccion por la izquierda o por la derecha y versiones de
LT Y

24.2.  Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n° 10 de la CEPE
(DO L 254 de 20.9.2012, p. 1), y en la ficha de caracteristicas se incluye
la documentacién pertinente: si/no (*)

24.3. Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 14982:1998 (Ma-
quinaria agricola y forestal. Compatibilidad electromagnética. Métodos
de ensayo y criterios de aceptacion), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacién pertinente: si/no (*)
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24.4.

24.4.1.

24.4.2.

24.4.3.

24.4.4.

Como alternativa a los puntos 24.2 o 24.3, facilitar la siguiente in-
formacion:

Descripcion y dibujos o fotografias de las formas y los materiales de la
parte de la carroceria que conforma el compartimento del motor y de las
partes adyacentes del habitdculo: ........ccocvvinniniininiciecnesre s

Dibujos o fotografias de la ubicacion de los componentes metalicos que
se alojan en el compartimento del motor (por ejemplo, aparatos de ca-
lefaccion, rueda de repuesto, filtro del aire, mecanismo de direccion,
BUC.)I tovererrereerirnessenesserereessnenenseneesessesssssessenessesassessnanesesneensesasensenssnsssessseansesans

Cuadro o dibujo del equipo de control de las interferencias radioeléc-
EEICAS] rerreremrerersercrnereeseseananeressenensesessesearareeesmanenseressesessassencnmaranstsersesesesssnaenens

Indicacion del valor nominal de la resistencia en corriente continua y, en
el caso de cables de encendido resistivos, indicacion de su resistencia
NOMINAL POT MEIIO: .veviuiiveriireririirieereesteeresresisseesnisessrsesersesesessesessesessssesasone
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Apéndice 7

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacién de avisadores
aciisticos como sistema

A. INFORMACION GENERAL

2. INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COMPO-
NENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............cccocvvveviecnnneen.

2 T ¥ Y TN Gl CR T

2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccomioeniiienninerneceenens

2.2.2. Numeros de homologacion de tipo (*) (de haberlos): .....ccovervvvreeenncs

2.2.3. Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): ........c.cceeeee

2.24. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubica-
cion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion de tipo (si
BT 1oy t15) ) I G A

2.3. Razon social y direccion del fabricante: .............cccoiiiiniinnniniienns
2.3.1. Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: .......c..c.cooeeeee

2.3.2. En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del fabri-
CAMLE. euvirrrreceeseretserreceeersesesre st s ee s et se s e bt se s e s et st sesea e e sesnanaesenessesensacs

2.4. En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, vehiculos
a los que se destinan (*'):

30 RS 1T XX 0 O
242, Varantes (17): oo ese s sensesenenens
243, VErSIONES (17): ooeeveereeereeeeseeressesesseressesessessssesssssssssssssesessesessessesessesssssesnssens
2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): ......ccccceviienniieenirnenrccenens
2.4.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (*): .............
25.  AVISADORES ACUSTICOS
25.1.  El avisador acustico es objeto de una homologacion de tipo de compo-
nente concedida con arreglo a los requisitos aplicables a los vehiculos de
la categoria N establecidos en el Reglamento n°® 28 de la CEPE

(DO L 323 de 6.12.2011, p. 33), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacién pertinente: si/no (%)

25.2.  Descripcion sindptica de los dispositivos utilizados: ........cccceeceevecerireceanens

25.3. Dibujos que muestren la ubicacion de los avisadores acusticos en rela-
cion con la estructura del Vehiculo: ......o.cocreecncirncrcennineereecerenneeeeeaes

25.4.  Precisiones relativas al modo de fijacion, con indicacion de la parte de la
estructura del vehiculo donde van fijados los avisadores acusticos: .......
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25.5.

25.5.1.

25.5.2.

25.6.

Diagrama del circuito eléctrico/NeUMALICO: ......cveervrrerrncrenrecermrererirerencrenennns

Tension: corriente alterna/corriente continua (*)

Tension o presion de aire asignadas: ..., V / kpa®

Dibujo del dispositivo de mMOntaje: ........cceceverecerireeenineeneeeneeeeceeeneeseenens
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Apéndice 8

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacién de

2.1.

2.2.

2.2.1.

222,

2.23.

2.2.4.

2.3.

2.4.

24.1.

2.4.2.

2.4.3.

2.4.4.

2.4.5.

18.
18.1.

18.2.

18.3.

18.4.

18.5.

retrovisores como sistema

INFORMACION GENERAL
INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COMPO-

NENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............cccocvvveviecnnneen.
4 7 (1 I G0 FR OO
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......coceviieniineiiiciesiecienens
Niimeros de homologacién de tipo (*) (de haberlos): ..........ocoowvcmune.n.

Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........ccceue..

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubica-
cion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion de tipo (si
BT 1oy T15) =) I G LA OO

Razon social y direccion del fabricante: .............ccccoiiiiniinnininiienns
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ............ce......

En su caso, nombre y direccién del representante autorizado del fabri-
CANLC. tiireiiiirenteeieieestee et e e be s e e bt e b e srasabseabeshasabseba e b asbeshesabesseorsaess

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, vehiculos
a los que se destinan (2'):

RTINS
VATANES (17): cooreeereeeeeresesresesseses s essssssssssessesessesesessesesssseseseaseseesessasesees
VETSIONES (17): oot see et sss et sses s s a s seseessreessees
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......c.cccvevevrevenveneerenieniererennenne
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (*): ..............

RETROVISORES

NUMeEro y clases de ESPEJOS: ..ceevecerererererirercnmniesinieisissesestesesiesesresesessesennene

Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n® 46 de la CEPE
(DO L 177 de 10.7.2010, p. 211), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no/no procede (*)

Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n° 81 de la CEPE
(DO L 185 de 13.7.2012, p. 1), y en la ficha de caracteristicas se incluye
la documentacién pertinente: si/no/no procede (*)

Dibujos para la identificacion del espejo, que muestren su posicion con
respecto a la estructura del vehiculo: .......coooiiiiiiiinicnieeccee

Informacion detallada del sistema de fijacion al vehiculo, con indicacion
de la parte de la estructura a la que esté fijado: .....ccooeverieiiiirienieeccennne.
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18.6.

18.7

18.8.

18.9.
18.9.1.

18.9.2.

19.

19.1.

19.2.

19.3.

19.4.

Breve descripcion de los componentes eléctricos o electronicos del sis-
tEMA dE AJUSTE! .eevcurriieriirieeirieeree ettt ettt st be st beennene

Descripcion técnica del sistema de desescarchado y desempanado de los
ESPEJOS tuteruereruererersenesesereerere s b ese s bbbt b et bRt ettt ettt et et seet e eaes

Equipos opcionales que pueden restringir el campo de vision hacia atras:

Campo de vision de los retrovisores de la clase II

Se ajusta al punto 5.1 del anexo IX del Reglamento Delegado (UE)
2015/208: si/mo (*)

Como alternativa al punto 18.9.1, se cumplen los requisitos conforme a
la norma ISO 5721-2:2014 (Tractores agricolas. Requisitos, procedimien-
tos de ensayo y criterios de aceptacion relativos al campo de vision del
operador. Parte 2: campo de vision hacia los lados y hacia atras), y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/no (*)

DISPOSITIVOS DE VISION INDIRECTA DISTINTOS DE LOS
RETROVISORES (OPCIONAL)

Tipo y caracteristicas (por ejemplo, descripcion completa del dispositivo): ......

En el caso de un dispositivo con cdmara y monitor, distancia de detec-
ciéon (mm), contraste, intervalo de luminancia, correccion de reflejos,
funcionamiento de los dispositivos de visualizacion (blanco y negro o
color (%)), frecuencia de repeticién de la imagen y amplitud de luminan-
cia del monitor (4): ........................................................................................

Dibujos suficientemente detallados para identificar el dispositivo com-
pleto, incluidas las instrucciones de instalacion: .........c...ccoceeevencerevennns

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 5721-2:2014 (Trac-
tores agricolas. Requisitos, procedimientos de ensayo y criterios de acep-
tacion relativos al campo de vision del operador. Parte 2: campo de
vision hacia los lados y hacia atrds), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no (*)
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Apéndice 9

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacién de un tren de

2.1.

2.2.

2.2.1.

222.

2.2.3.

2.2.4.

2.3.

2.4.

24.1.

242,

2.423.

2.4.4.

2.4.5.

3.2

3.3.

rodaje como sistema

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ..............ccc...c....
THPO (1)1 oo eeseseeses st
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......ccccoevevvervcrvenvererennen.
Numeros de homologacion de tipo (49) (de haberlos): .....cccceverunnen.
Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) (17): .eioeireeseierieesneses s senes

Razoén social y direccion del fabricante: .............c.cooooieieinennen.
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANEE: ...eirirerrieirieeesecrrt ettt senanes

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-
hiculos a los que se destinan (*!):

B T G0
VATANES (1)1 eveeeeeereeeeeessesenesseseenesseesenesseeseneeseeseveeseesenesseesesesseseenas
VEISIONES (17): coeeoeeeseeeeesreeseeseeeeseesesseeeasseesesessesseessresseesesses s srenesnens
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccccevevvvrververrvrerennen.
Categoria, subcategoria ¢ indice de velocidad del vehiculo (): ...

CARACTERISTICAS DE FABRICACION GENERALES

Fotografias o dibujos de una version representativa del vehiculo: ......

Dibujo a escala y acotado del vehiculo entero: ........ccocerererrennene.

Ejes y ruedas:

Numero de ejes y de Tuedas: .....ccceeeerrueeieiniinenisrnteieereeieseessesenenens

) L . 23
Numero y ubicacion de los ejes con ruedas gemelas (*):

| S . s 23
Numero y ubicacién de los ejes de direccion (77): ...cocvevervicenienne

, S . 23
Numero y ubicacion de los ejes motores (7):

Numero y ubicacion de los ejes con frenos (°): ...ovveevevseessreenens



02015R0504 — ES — 14.10.2016 — 001.001 — 121

3.4.
3.4.1.

3.4.2.

3.4.3.

3.4.4.
3.4.4.1.

3.442.

3.4.4.3.

3.4.44.

3.5.
3.5.1.

4.1
4.1.1.
4.1.1.1.

4.1.1.1.1.

4.1.1.1.2.

4.1.1.1.3.

4.1.1.1.4.

4.1.2.
4.1.2.1.

Vehiculos de la categoria C

Configuracion del tren de rodaje: conjunto de trenes de orugas
delantero/conjunto de trenes de orugas trasero/conjunto de trenes
de orugas delantero y conjunto de trenes de orugas trasero/tren de
oruga continua a cada lado del vehiculo (%)

Numero y ubicacién del conjunto de trenes de orugas motor (*2): ..........

Numero y ubicacion del conjunto de trenes de orugas con frenos (*%): ...

Direccion de los vehiculos de la categoria C

La funcién de direccion se efecttia cambiando la velocidad entre
los trenes de orugas izquierdo y derecho: si/no/no procede (*)

La funcion de direccion se efectia pivotando, bien dos trenes de
orugas opuestos, bien los cuatro trenes de orugas: si/no/no procede (*)

La funcion de direccion se efectua articulando la parte delantera y
la parte trasera del vehiculo en torno a un eje central vertical:
si/no/no procede (*)

La funcion de direccion se efectua articulando la parte delantera y
la parte trasera del vehiculo en torno a un eje central vertical y
modificando la direccion de las ruedas del eje de ruedas: si/no/no
procede (%)

Chasis

Dibujo general del chasis: ......cccrrciemrcrmieerrscrenerresesensnens

Tipo de chasis de los vehiculos de las categorias T y C: de tubo
central, de escalera, articulado, con largueros laterales o de otro
tipo (%) (en este GItIMO €as0, ESPECIFICAT: ....vvreverseeserereeeesreerecsenes )

MASAS Y DIMENSIONES

(en kg y mm) (Con referencia a los dibujos, cuando proceda)

Gama de masas (generales) del vehiculo
Masa en vacio

Masas en vacio en orden de marcha ('*):

Méxima: ... kg (%)

Minima: ... kg (30)

Distribucion de estas masas entre los ejes: ... kg

En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con barra de
traccion rigida o eje central, indicar la carga vertical sobre el
punto de acoplamiento (S): ... kg

Masas maximas declaradas por el fabricante

Masas maximas en carga técnicamente admisibles del vehiculo
13
() ettt bbbt n kg
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4.1.2.1.1.

4.1.2.1.2.

4.1.2.1.3.

4.1.2.3.

Masas maximas técnicamente admisibles por eje: Eje 1 ... kg Eje 2
... kg Eje ...t ... kg

En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con barra de
traccion rigida o eje central, indicar la carga vertical sobre el
punto de acoplamiento delantero (S):... kg

Limites de la distribucion de estas masas entre los ejes (especificar en
porcentaje los limites minimos sobre el eje delantero y sobre el eje
trasero): ... %

Masas y tren de rodaje

Dimensiones de la

Masa maxima

Carga vertical

Conjunto oruga Presion media Carga mixima | admisible por Masa maxima maxima
e s degamice | o | ‘o e | Ul G| admisl b
o | Longitud | Anchura oruga [kg] (*) trenes de * PR
orugas n suelo [kPa] kel (* [kel (*) acoplamiento
[mm] | [mm] orugas [kg] (*) kel (%) (5%
(k] (%) (**)
1
2

(*) Segun la especificacion del rodillo de orugas.

(**) Carga transmitida al centro de referencia del acoplamiento en condiciones estaticas, independientemente del
dispositivo de acoplamiento; para indicar en este cuadro la carga vertical maxima admisible sobre el punto de
acoplamiento en funcion del acoplamiento, ha de afiadirse una columna a la derecha e indicarse en su encabeza-

miento la identificacion del dispositivo de acoplamiento.

Masas remolcables técnicamente admisibles de vehiculos de las
categorias T o C correspondientes a cada configuracion de chasis/
frenado del vehiculo de la categoria R o S (con respecto a los
vehiculos de las categorias R y S, indicar las cargas méximas
admisibles sobre el punto de acoplamiento trasero):

Vehiculo de
las cate}go;iass Barra de traccion Barra r?;(’;;accién Eje central
Freno
Sin frenos (1) ... kg ... kg . kg
Frenado por inercia ... kg ... kg . kg
Frenado hidraulico ... kg ... kg . kg
Frenado neumatico ... kg ... kg . kg

(") Calculado utilizando la condicion con carga parcial definida por el fabricante del tractor de
acuerdo con el servicio técnico que figura en el punto 3.1.1.2 del anexo II del Reglamento

Delegado (UE) 2015/68 de la Comision.

Masas totales técnicamente admisibles de la combinacién entre
tractor (vehiculo de la categoria T o C) y vehiculo remolcado
(vehiculo de la categoria R o S) correspondientes a cada configu-
racion de chasis/frenado del vehiculo de la categoria R o S:
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37.

37.1.

37.2.

37.3.

37.3.1.

37.3.2.

37.4.

37.4.1.

37.4.2.

Vehiculo de
las Cateﬁo;iass Barra de traccion Barra r?;(;;accién Eje central
Freno
Sin frenos ... kg ... kg .. kg
Frenado por inercia ... kg ... kg .. kg
Frenado hidraulico ... kg ... kg .. kg
Frenado neumatico ... kg ... kg .. kg

TREN DE RODAIJE

(facilitar también la informacion del punto 4.1.2.3)

Fotografias y dibujos acotados de la disposicion del tren de rodaje
y de su instalacion en el vehiculo (incluidos los elementos interio-
res de las cadenas de oruga que guian estas sobre los rodillos y el
dibujo exterior de 1a Oruga): .....ccoceeeieirieireerine e

Tipo de material en contacto con la superficie: orugas de caucho/
orugas de acero/zapatas de caucho en las tejas (%)

Orugas metalicas

Numero de rodillos de oruga que transfieren la carga directamente
a la superficie de rodadura (NR): .cccooeveerereriemrienenierirerrncsnesesieeeens

Superficie exterior de cada zapata (Ap): ... mm?

Orugas de caucho

Superficie total de los tacos de caucho en contacto con la calzada
(ALL): cerrererrererrerrere s e rte s e e e e e e s e st ss e sr e se s s e s e s e e s e saeraeseenes mm?

Porcentaje de la superficie de tacos con respecto a la superficie
total de 1a cadena: ......c.ccoecervcivrecrrnnince e %
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Apéndice 10

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
la compatibilidad electromagnética de subconjuntos eléctricos o electrénicos

como UTI
A. INFORMACION GENERAL
2. INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES
2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): ..............ccc...c....
2.2. THPO (*2)1 oo eeseseeses s ss et
2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccoooeenicnnneniiennns
2.2.2. Numeros de homologacion de tipo (**) (de haberlos): ...
2.2.3. Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........
2.24. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion

de tipo (si estan disponibles) ! . ... seees

2.3. Razoén social y direccion del fabricante: ..............c.coccooeiecneneee.
2.3.1. Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........
2.3.2. En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del

FADTICANTE: ...ecirircrrieirieeeecrict sttt
2.4. En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-

hiculos a los que se destinan (21):

24.1. THPO (1) eoeeeeeeeeeeeeeeeeeee e eee e s eeee e eee s ees s e sess e seess s nesenens
2.4.2. Variantes (17): .......................................................................................
2.43. Versiones (]7): ......................................................................................
2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): ......ccccccevvvverververrererennen.
2.4.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (2): ..........
24, COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA

24.1. Lista de todas las combinaciones previstas de sistemas eléctricos o

electrénicos o SCE, estilos de carroceria®”, variaciones del mate-

rial de la carroceria, disposiciones generales del cableado, variacio-
nes del motor, versiones de conduccién por la izquierda o por la
derecha y versiones de batalla: ..........cccoecnienirieeninenirieneceeeneee

24.2. Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n° 10 de la
CEPE (DO L 254 de 20.9.2012, p. 1), y en la ficha de caracteris-
ticas se incluye la documentacién pertinente: si/no (*)

24.3. Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 14982:1998
(Maquinaria agricola y forestal. Compatibilidad electromagnética.
Meétodos de ensayo y criterios de aceptacion), y en la ficha de
caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/no (%)
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24.4.

24.4.1.

24.4.2.

24.4.3.

24.4.4.

Como alternativa a los puntos 24.2 o 24.3, facilitar la siguiente
informacion:

Descripcion y dibujos o fotografias de las formas y los materiales
de la parte de la carroceria que conforma el compartimento del
motor y de las partes adyacentes del habitaculo: .......c..cccoeeeeneneenne

Dibujos o fotografias de la ubicacion de los componentes metalicos
que se alojan en el compartimento del motor (por ejemplo, aparatos
de calefaccion, rueda de repuesto, filtro del aire, mecanismo de
QITECCION, ELC.): wivverererrerriererriisreesnernsssesesseseseesessesessssssesssseressasessesesnons

Cuadro o dibujo del equipo de control de las interferencias radioe-
LTECLIICAS: errrererrecrerrerererseserensirasae e senererersererenseseneesenenaesenensasasasenenearacers

Indicacion del valor nominal de la resistencia en corriente continua
y, en el caso de cables de encendido resistivos, indicacion de su
resistencia nominal POr MELr0: .......ccecccerrrrrerererereerereresserereresesssrerencaes
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Apéndice 11

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de

2.1.
2.2.
2.2.1.
2.2.2.

2.2.3.

2.2.4.

2.4.

2.4.1.
24.2.
2.43.
2.4.4.

2.4.5.

29.
29.1.

29.2.

29.2.1.

29.3.

29.3.1.

29.4.

29.4.1.

29.5.

masas de lastre como componente o UTI

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.ccc...c....
THPO (*2)2 e seesee et essesessossessessesssessasesreseeseseessens
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccccooevrrcnnncnniennne
Numeros de homologacion de tipo (49) (de haberlos): ......cccevurreneen

Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles)'™: .......coooiiveeeeemereersieeneee e

Razén social y direccién del fabricante: ............cccoocniiiinnnenns
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANTE: ...eiirerriecirieesecrect st nases

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-
hiculos a los que se destinan (2‘):

T T G0
VATANES (1)1 oeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeesseeeeeesseseeesseeseeessensenessessenessensenmssenesnnns
VETSIONES (17): oo eeosreess oo ss s sseso et sess s ses s sneen
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccccoevevvervcrveriererennen.

Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ....

MASAS DE LASTRE

Descripcion técnica detallada (con fotografias o dibujos acotados)
de las masas de lastre y de la manera en que se instalan en el
tractor:

Numero de componentes de cada juego: Juego 1:... Juego 2:...
Juego...

Masa de los componentes de cada juego: Juego 1: .... kg Juego 2:
..... kg Juego ...:... kg

Masa total de cada juego: Juego 1: .... kg Juego 2: ..... kg Juego
kg

Masa total de las masas de lastre: ...kg
Distribucion de estas masas entre 10S €Jes: ....cooeverieeresisieceennes kg

Materiales y método de fabricacion: .........cceceeeeevencrevenieereneeeneenens
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Apéndice 12

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
una estructura de proteccién lateral o trasera como componente o UTI

A. INFORMACION GENERAL
2. INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.ccc...c....
22. THPO (*2)2 e seesee et essesessossessessesssessasesreseeseseessens
2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccccooevrrcnnncnniennne
2.2.2. Numeros de homologacion de tipo (49) (de haberlos): ......cccevurreneen
2.2.3. Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........
2.24. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,

ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles)'™: .......coooiiveeeeemereersieeneee e

2.3. Razén social y direccién del fabricante: ............cccoocniiiinnnenns
2.3.1. Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........
2.3.2. En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del

FADTICANTE: ...eiirerriecirieesecrect st nases
2.4. En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-

hiculos a los que se destinan (2‘):

24.1. T T G0
2.4.2. VATANES (1)1 oeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeesseeeeeesseseeesseeseeessensenessessenessensenmssenesnnns
2.4.3. VETSIONES (17): oo eeosreess oo ss s sseso et sess s ses s sneen
2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccccoevevvervcrveriererennen.
24.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ....
32. PROTECCION LATERAL Y TRASERA

32.1. Proteccion lateral

32.1.5. En el caso de dispositivos de proteccion lateral, descripcion com-

pleta o dibujo de tales dispositivos (incluidos los elementos de
mMontaje y 10S ACCESOTIOS): .cviruirirerrererrereriireirteieteseeeee e e seaeeneeaeseaaes

32.1.5.1. Materiales UtHZAAOS: ....covevieeeeieiieeieeieeteeie et e et e et e et et et e eee et e eae e

32.1.5.2. Detalles pormenorizados de los accesorios necesarios e instruccio-
nes completas de instalacion, incluidos los requisitos sobre el par
€ OTSION: .eceierercecrerrereenenrerernneerers e e e reesens e s enn e e senseesenennens

32.1.6. Se cumplen los requisitos conforme a los puntos 2 y 3 y las partes I, I y I1I
del Reglamento n°® 73 de la CEPE (DO L 122 de 8.5.2012,p. 1), yen la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacién pertinente: si/no (%)

32.2. Estructura de proteccion trasera

32.2.4. En el caso de un dispositivo especial, descripciéon completa o di-
bujo de tal dispositivo (incluidos los elementos de montaje y ac-
cesorios), o nimero de homologacion de tipo si estd homologado
como unidad técnica independiente: ..........coeceveeeenrireerceennneieeenes

32.2.4.1. Materiales UtIIZAAOS: ....covevvevreireirrrr e e e e e eaes

32.24.2. Detalles pormenorizados de los accesorios necesarios e instrucciones com-
pletas de instalacion, incluidos los requisitos sobre el par de torsion: .....
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Apéndice 13

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de

2.1.
2.2.
2.2.1.
2.2.2.

2.2.3.

2.2.4.

35.10.

35.11.

35.12.

35.12.1.
35.12.2.

35.12.3.

35.13.

35.14.
35.15.

35.16.

un neumatico como componente

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.ccc...c....
THPO (*2)2 e seesee et essesessossessessesssessasesreseeseseessens
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccccooevrrcnnncnniennne
Numeros de homologacion de tipo (49) (de haberlos): ......cccevurreneen

Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles)'™: .......coooiiveeeeemereersieeneee e

Razén social y direccién del fabricante: ............cccoocniiiinnnenns
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANTE: ...eiirerriecirieesecrect st nases

NEUMATICOS

Designacion del tamafio del NeUmMAtiCo: ......coeeveeeerrecrnrcrnencnieienens
Tipo de vehiculos a los que estd destinado: tractores (vehiculos de
las categorias T y C)/remolques (vehiculos de la categoria R)/equi-
pos intercambiables remolcados (vehiculos de la categoria S) *

Estructura del neumatico: diagonal/diagonal cinturada/radial para
aplicaciones en la construccién (*)

Fotografias y dibujo del flanco del molde: .......cccocvvvrcccrrcrvnnnnec

Indice de capacidad de carga y simbolo de la categoria de
velocidad ...

Vehiculos de las categorias T y C: ..oooeveeeecinennierieierncneceee e
Vehiculos de la categoria R: ....ccoeiiieiciieiinieieeeieeee et
Vehiculos de la categoria S: .....cccociviericnninnerrnereeeeereeeeene
Resistencia a la rodadura con arreglo a la norma ISO 28580:2009
(Neumaticos de turismos, camiones y autobuses. Métodos de me-
dicion de la resistencia a la rodadura. Ensayo de punto tnico y
correlacion de los resultados de las mediciones) (si procede): ......
Servicio previsto: rueda motriz/rueda libre/ambas (*)

Neumatico disefiado para ser utilizado sin camara: si/no (*)

La presion de inflado para asentar los talones durante el montaje
del neumatico debe ser inferior a: ... kPa.
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Apéndice 14

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de

2.1.

2.2.

2.2.1.

2.2.2.

2.23.

2.2.4.

2.3.

2.4.

2.4.1.

2.4.2.

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

38.

38.1.

38.1.1.

38.1.2.

38.2.

un acoplamiento mecanico como componente o UTI

INFORMACION GENERAL
INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-

PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.ccc...c....
81T T 0 C T
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......ccccoeevevveevcrververerennn.

Numeros de homologacion de tipo (49) (de haberlos): .....cccceveerenen.

Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) ! ......ooiiiieeeeeieeseee s seseesenees

Razén social y direccién del fabricante: .............ccccociiiiinnicnne
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANTE: .errercrrcrereerreerrem e e e seenarens

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-
hiculos a los que se destinan (21):

Tipo (G OO
Variantes (17): .......................................................................................
Versiones (17): ......................................................................................
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccoooeenicnnniniicnnnne
Categorfa, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): .........
ACOPLAMIENTOS MECANICOS

Fotografias y dibujos acotados del acoplamiento mecéanico, su
instalacién en el vehiculo y su acoplamiento con el dispositivo
instalado en el vehiculo remolcado: .............ccccccovvvvvvcnnniinnnn.

Acoplamiento mecanico trasero: si/no (4)

Dispositivo de acoplamiento delantero (vehiculos de las categorias
Ry S): si/no ()

Breve descripcion técnica del acoplamiento mecénico en la que
se especifique el tipo de estructura y el material utilizado
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38.5.

38.6.

Descripcion del acoplamiento mecénico:

Tipo [de conformidad con el apéndice 1 del anexo XXXIV
del Reglamento Delegado (UE) 2015/208 de la Comision]:

Marca:

Designacion de tipo del fabricante:

Carga horizontal méxima / Valor DP®: | . kg/kN®
Masa remolcable (T)®¢%. | toneladas
Carga vertical maxima admisible sobre el punto de | kg

acoplamiento (S)*¥:

Fotografias y dibujos a escala del dispositivo de acopla-

miento. Estos dibujos deberan mostrar detalladamente, en

particular, las dimensiones exigidas, asi como las medidas

para instalar el dispositivo.

Breve descripcion técnica del dispositivo de acoplamiento

en la que se especifique el tipo de estructura y el material

utilizado

Tipo de ensayo Estatico/Dindmico™

Marca o numero de homologacion de tipo (UE) de:

— los anillos de barra de traccion, los cabezales de acopla-
miento y dispositivos de acoplamiento similares que se
fijaran al acoplamiento mecéanico (en el caso de barras
de traccion articuladas o rigidas),

— los acoplamientos mecénicos que se fijaran al bastidor
de escalera o al soporte de enganche del remolque (si se
restringe a determinados tipos):

Homologacion de tipo de componente de un acoplamiento meca-
nico concedida conforme al Reglamento n® 55 de la CEPE
(DO L 227 de 28.8.2010, p. 1), y en la ficha de caracteristicas

se incluye la documentacion pertinente: si/no/no procede (*)
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Apéndice 15

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de frenado

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.23.

2.2.4.

2.3.

2.4.

2.4.1.

242,

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

3.2

3.3.

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.ccc...c....
7 Y K Gt L
Denominaciones comerciales (de haberlas): .........cccoceeniiiiiiineicninne
Numeros de homologacion de tipo (**) (de haberlos): .......c.o.........
Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) (19): .....................................................

Razoén social y direccion del fabricante: ...,
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
221 01 (7101

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-
hiculos a los que se destinan (21):

0 T G0 OO
VATANES (1) coorveereeeereeereeseeseessessesessesssssessssssssssessesesseseesassesnssesassees
VETSIONES (17): 1ovvevereevseeveeioeseeesseesessssessessesessessesessesessnesssssssassesassees
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccoceenecnnniiiicnnnne
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ....

CARACTERISTICAS DE FABRICACION GENERALES

Fotografias o dibujos de una version representativa del vehiculo:

Dibujo a escala y acotado del vehiculo entero: .........ccoccorcrerrennence

Ejes y ruedas:

Numero de ejes v de ruedas: ....occoocceceiececieieecieeeee e

, L . 3
Numero y ubicacion de los ejes con ruedas gemelas (*):

, L, . 23
Numero y ubicacion de los ejes de direccion (7): .oceevecvrerreceennne

Nimero y ubicacion de los ejes motores (*):

Numero y ubicacion de los ejes con frenos (°): ...ovvveeverveersrenens
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3.4.
3.4.1.

3.4.2.

3.43.

3.4.4.
3.4.4.1.

344.2.

3.4.4.3.

3.4.44.

3.5.
3.5.1

4.1
4.1.1.
4.1.1.1.

4.1.1.1.1.

4.1.1.1.2.

4.1.1.1.3.

4.1.1.1.4.

Vehiculos de la categoria C

Configuracion del tren de rodaje: conjunto de trenes de orugas
delantero/conjunto de trenes de orugas trasero/conjunto de trenes
de orugas delantero y conjunto de trenes de orugas trasero/tren de
oruga continua a cada lado del vehiculo (%)

Numero y ubicacion del conjunto de trenes de orugas motor (2): ..........
Numero y ubicacion del conjunto de trenes de orugas con frenos (*%): ...

Direccion de los vehiculos de la categoria C

La funcion de direccion se efecttia cambiando la velocidad entre
los trenes de orugas izquierdo y derecho: si/no/no procede (*)

La funcion de direccion se efectia pivotando, bien dos trenes de
orugas opuestos, bien los cuatro trenes de orugas: si/no/no procede (*)

La funcion de direccion se efectua articulando la parte delantera y
la parte trasera del vehiculo en torno a un eje central vertical:
si/no/no procede (*)

La funcion de direccion se efectua articulando la parte delantera y
la parte trasera del vehiculo en torno a un eje central vertical y
modificando la direccion de las ruedas del eje de ruedas: si/no/no
procede (%)

Chasis

Dibujo general del chasis: .......ccorrcrnrcrrrninereceecreeseereens

Tipo de chasis de los vehiculos de las categorias T y C: de tubo
central, de escalera, articulado, con largueros laterales o de otro
tipo (%) (en este GItIMO €aso, eSPECIFICAT: ........oovveeerevereeerreerereees )

Tipo de chasis de los vehiculos de las categorias R y S: de barra de
traccién, de barra de traccion rigida, de eje central o de otro tipo (%)
(en este UlIMO €aso, €SPECIfICAL: ....cccevrueierericerireerecreeere e )

En el caso de vehiculos de las categorias R y S, tipo de frenado:
sin frenos/frenado por inercia/frenado continuo/frenado semiconti-
nuo/frenado hidraulico/frenado neumético (*)

MASAS Y DIMENSIONES

(en kg y mm) (Con referencia a los dibujos, cuando proceda)

Gama de masas (generales) del vehiculo
Masa en vacio

Masas en vacio en orden de marcha ('*):
Méxima: ... kg (%)

Minima: ... kg %)

Distribucion de estas masas entre los ejes: ... kg

En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con barra de
traccion rigida o eje central, indicar la carga vertical sobre el
punto de acoplamiento (S): ... kg
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vB
4.1.2.
4.1.2.1.
4.1.2.1.1.
M1
4.1.2.1.2.
vB
4.1.2.1.3.
M1
4.1.3.
4.1.4.

Masas madximas declaradas por el fabricante

Masas méximas en carga técnicamente admisibles del vehiculo (**):
... kg

Masas maximas técnicamente admisibles por eje: Eje 1 ... kg Eje 2
... kg Eje ...: ... kg

En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con barra de
traccion rigida o eje central, indicar la carga vertical sobre el
punto de acoplamiento delantero (S): kg

Limites de la distribucion de estas masas entre los ejes (especificar
en porcentaje los limites minimos sobre el eje delantero y sobre el
eje trasero): ... %

Masas remolcables técnicamente admisibles de vehiculos de las
categorias T o C correspondientes a cada configuracion de chasis/
frenado del vehiculo de la categoria R o S (con respecto a los
vehiculos de las categorias R y S, indicar las cargas maximas
admisibles sobre el punto de acoplamiento trasero):

Vehiculo de
las catelgo;iass Barra de traccion Barra rcil;(tlgaccién Eje central
Freno
Sin frenos (*) ... kg ... kg ... kg
Frenado por inercia ... kg ... kg ... kg
Frenado hidraulico ... kg ... kg ... kg
Frenado neumatico ... kg ... kg ... kg

(*) Calculado utilizando la condicion con carga parcial definida por el fabricante del tractor de
acuerdo con el servicio técnico que figura en el punto 3.1.1.2 del anexo II del Reglamento
Delegado (UE) 2015/68 de la Comision.

Masas totales técnicamente admisibles de la combinacién entre
tractor (vehiculo de la categoria T o C) y vehiculo remolcado
(vehiculo de la categoria R o S) correspondientes a cada configu-
racion de chasis/frenado del vehiculo de la categoria R o S:

Vehiculo de
las catel%o;iass Barra de traccion Barra r?;:i(ti;accién Eje central
Freno
Sin frenos ... kg ... kg ... kg
Frenado por inercia ... kg ... kg ... kg
Frenado hidraulico ... kg ... kg ... kg
Frenado neumatico ... kg ... kg ... kg
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4.2.
4.2.2.5.

4.2.2.6.

42.2.7.

4.22.7.1.

4.22.7.2.

4228.

4.2.28.1.

4.228.2.

42209.

4.2.29.1.

4229.1.1.

4.229.1.2.

5.1
5.1.1.
5.1.1.1.

5.1.1.2.

5.1.1.3.

5.1.2.
5.1.2.1.

5.2.

Gama de dimensiones (generales) del vehiculo

Batalla (*): ... mm

Distancias entre los ejes consecutivos 1-2: ... mm; 2-3: ... mm; 3-4: ...
mm,; etc.

Vehiculos de las categorias R y S de barra de traccion rigida y de
eje central:

Distancia entre el punto de acoplamiento y el primer eje: ... mm
Distancia entre el punto de acoplamiento y el Gltimo eje: ... mm

Anchos de via maximo y minimo de cada eje (medidos entre los
planos de simetria de los neumaticos Unicos o gemelos o de los
neumaticos en formacion triple montados normalmente) (debe in-
dicarlas el fabricante) (*%):

Maximo: Eje 1 ... mm Eje 2 ... mm Eje ...: ... mm
Minimo: Eje 1 ... mm Eje 2 ... mm Eje ...: ... mm

Ubicacion del centro de gravedad del vehiculo en sentido longitu-
dinal, transversal y vertical: ...,

En el caso de vehiculos de las categorias T2, T4.1, T4.3, C2, C4.1
y C4.3, altura del centro de gravedad, medida desde el suelo con
los neumaticos instalados normalmente en el vehiculo: .......... mm

Con respecto a los vehiculos de las categorias T2 y C2, indicar la
razén entre el punto 4.2.2.9.1 y la via media minima de cada eje:
Eje 1 ... Eje 2 ... Eje ...: ...

Con respecto a los vehiculos de las categorias T4.1 y C4.1, indicar
la razon entre el punto 4.2.2.9.1 y la via media minima de todos los
€] tureueutueututeteut bttt et ate st eta st st abe e et e ae e e be e b ehe e b at et bttt eat et ebant et et et nteain

CARACTERISTICAS GENERALES DEL TREN DE POTENCIA
Velocidad maxima del vehiculo
Velocidad mdxima del vehiculo hacia delante

Velocidad maxima del vehiculo por construccion declarada: ......... km/h

Velocidad méxima del vehiculo por construccion calculada con la marcha
més elevada (indicar los factores utilizados en el caleulo) (*'): ...... km/h

Velocidad méxima del vehiculo medida: ......oocveverrvuenen. km/h (*1

Velocidad maxima del vehiculo hacia atras (°%)

Velocidad maxima del vehiculo por construccion hacia atras decla-
FAAL oottt ettt e st nenen km/h

Potencia neta asignada del motor: ... kW, a ... min~' (conforme al
Reglamento n° 120 de la CEPE [DO L 257 de 30.9.2010, p. 280]).
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5.3.

5.4.

6.1.

6.2.

6.3.

6.4.

6.5.

6.6.

6.7.

7.1.
7.1.1.

9.2.

9.3.

9.4.

9.4.1.

9.4.2.

9.4.3.

9.43.1.

9.43.1.1.

9.5.

11.

11.2.
11.2.1.

Potencia neta méaxima del motor: ... kW, a ... min~' (conforme al
Reglamento n® 120 de la CEPE [DO L 257 de 30.9.2010, p. 280)).

Par méximo del motor: ... Nm, a ... min~' (conforme al Regla-
mento n° 120 de la CEPE [DO L 257 de 30.9.2010, p. 280]).

INFORMACION GENERAL SOBRE LA EFICACIA MEDIOAM-
BIENTAL Y EL RENDIMIENTO DE LA PROPULSION

CARACTERISTICAS ESENCIALES DEL MOTOR DE REFE-
RENCIA/MOTOR (%)

Ciclo: cuatro tiempos/dos tiempos (%)

Calibre ('?): ... mm

Carrera ('%): ... mm

NUMETo ..covceeveenee y disposicion (%) .o.ccoeeerrnnne. de los cilindros
Cilindrada: ... cm®

Velocidad asignada: .........ccoccemenneneneenesesesce et eeeeene min™!
Velocidad de par Mmaximo: .......c.ceeeeveverereeneieeneneninereenensesenns min™'

CARACTERISTICAS ESENCIALES DE LA FAMILIA DE
MOTORES

, 56
Parametros comunes( )

Ciclo de combustion: encendido por chispa/compresion™

DISPOSITIVOS DE ALMACENAMIENTO DE ENERGIA!D

Descripcion: bateria/condensador/volante de inercia/generador'®
Numero de 1dentificacion: .....c.c.ccoceceeveerenennienencrinnineseseseseseennene
Tipo de par electroqUImICO: .......cccveeerererirerrrrerereeneerene e eneeens

Energia almacenada

En el caso de una bateria, tension: ........ y capacidad: ........ Ah en 2h
CondenSAdOr: ......ccviririeririeriiceeere ettt J
Volante de inercia / Generador™: ...........ooccooeveeeeeeeieneriennrienrien, J
Momento de inercia del volante de inercia: ........ccceceoveneene kg m?

Momento de inercia adicional si no estd metida ninguna marcha:
..................................................................................................... kg m?

Cargador: a bordo / externo / sin cargador™

TREN DE TRANSMISION Y CONTROL!®

Breve descripcion y dibujo esquematico del tren de transmision del
vehiculo y de su sistema de control (mando del cambio de mar-
chas, mando del embrague o cualquier otro elemento del tren de
transmision):

Transmision

Breve descripcion y dibujo esquematico de los sistemas de cambio
de marchas y su CONrOl: ....oooivceueiiiecieeceee ettt
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11.2.2.

11.2.3.

11.2.4.

11.2.5.

11.2.6.

11.2.7.

11.2.8.

11.3.

11.3.1.

11.3.2.

11.4.

11.5.

11.5.1.

41.
41.1.

41.2.

41.3.

41.4.

41.5.

41.5.1.

Diagrama o dibujo del sistema de tranSmision: ..........ccoceeeceeecrecnne

Tipo de transmision: mecanica, hidraulica, eléctrica o de otro tipo™
(en este UltiMO €as0, ESPECIfICAL ......ceveerrrueurerrererereereeree e )

Breve descripcion de los componentes eléctricos o electronicos (de
J0F21 073§ 10 1) OO O OO

Ubicacion con respecto al MOtOr: .....c.ccververeercereerinereereeneeeereneens

Meétodo de control: .........

Caja de transferencia: con/sin®

(24).

Tipo de sistemas de cambio de marchas

Embrague (de haberlo):

Breve descripcion y dibujo esquematico del embrague y su sistema
de control:

Conversion de par MAXIMA: .....cccecerreererrererieeeieeeeeeereesesenesesesesseessens

Relaciones de transmision

Marcha

Relaciones internas
de la caja de
cambios (relaciones
entre las
revoluciones del
motor y las
revoluciones del
arbol secundario de
la caja de cambios)

Relaciones internas

de la caja de

transferencia
(relaciones entre
las revoluciones
del motor y las
revoluciones del

arbol secundario de

la caja de
transferencia)

Relaciones de
transmision
finales
(relaciones entre
las
revoluciones del
arbol secundario
de la caja de
cambios y las
revoluciones de
las ruedas
motrices)

Relaciones
totales de
transmision

Relacion
(velocidad del
motor-velocidad
del vehiculo)
Unicamente en el
caso de
transmision
manual

Maxima para TVC (*)
1
2
3

Minima para TVC*
Marcha atras

1

(*) Transmision variable continua

Bloqueo del diferencial

Bloqueo del diferencial: si/no/opcional®

SUSPENSION

Breve descripcion y dibujo esquematico de la suspension y su
sistema de control en relacion con cada eje o grupo de ejes o
€AA TUCHAL oot e
Dibujo de los sistemas de SUSPension: ........cececoeeremreeererrerseeserenres
Ajuste del nivel: si/no/opcional (*)

Breve descripcion de los componentes eléctricos o electronicos: ........

Suspension neumatica de los ejes motores: si/no (%)

Suspension de los ejes motores equivalente a la suspension neu-
matica: si/no (%)
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41.5.2.

41.6.

41.6.1.

41.6.2.

41.7.

41.8.

41.9.

41.10.

41.11.

42.
42.1.

42.2.

42.3.

42.4.

42.5.

42.6.

42.6.1.

42.6.2.

42.7.

42.8.

42.8.1.

42.8.2.

42.8.3.

43.

43.1.

43.2.

Frecuencia y amortiguacion de la oscilacion de la masa suspendida: ......
Suspension neumatica de los ejes no motores: si/no (*)

Suspension de los ejes no motores equivalente a la suspension
. , 4
neumatica: si/no (7)

Frecuencia y amortiguacion de la oscilacion de la masa suspendida: ......

Caracteristicas de los elementos elasticos de la suspension (disefio,
caracteristicas de los materiales y dimensiones): ........c..ccceeeecrveranns

Vehiculo equipado con suspension hidroneumatica/hidraulica/
neumatica (4)

Estabilizadores: si/no/opcionales (%)
Amortiguadores: si/no/opcionales (*)
Otros dispositivos (de haberlos): .......covveervrenncrninncenerereenne

EJES Y NEUMATICOS

Descripcion (con fotografias y dibujos) de 1os €jes: .....ccecovrevenuens
Materiales y método de fabricacion: ........ececeevvevevnvrcerereeserercnncens
Marca (Si PrOCEAE): ..cvirrrerreerierreereeererie s es e s beesene
TIPO (S1 PrOCEAE): eovmrrrremicnrncerecreree e sesenenees
Masa maxima admisible soportada por los ejes: ... kg
Dimensiones de los ejes:

Longitud: ... mm

Anchura: ... mm

Conexién de los frenos con los ejes: axial/radial/integrada/otra (*)
(en este UliMO €aso, ESPECIfICAL: ...oocereruerirreieerretreereeere e )

Dimensiones de los neumaticos mas grandes admisibles para los
€]€S CON fTENOS: ...ouiiiiiiiiicerer et

Circunferencia de rodadura nominal de los neumaticos mas grandes
para 10S €jes CON freNOS: ...oovirieerieuceieiririaeereei sttt

Dimensiones de los neumaticos mas grandes admisibles para los
€JS IMOLOTES] ..ueureeerereererrererseerseseteseseesseaeseesesessesesseeseseaseseseaseseasesancs

Circunferencia de rodadura nominal de los neumaticos mas grandes
para 10S €J€S MOLOTES: ..ccevivreirrirereriirenriererenseresseressesesessesesessesessssesansens

FRENADO

as de frenado instalados en el vehiculo®>:

Especificaciones del vehiculo con respecto a los circuitos de mando
de los conductos de control neumaticos o eléctricos de los sistemas
de TENAAO: ceviieieierceceer ettt te st et a e e b naean
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43.4.
43.4.1.

4342

43.4.3.

43.4.4.

43.4.5.

43.4.6.

43.4.7.

43.5.
43.5.1.

43.5.2.

43.5.3.

43.6.
43.6.1.

43.6.2.

43.6.3.

43.6.4.

43.6.4.1.

43.6.4.2.

43.6.5.

43.A.

43.A.1.

43.A.1.1.

Sistemas de frenado

Descripcion del funcionamiento de los sistemas de frenado (inclui-
das las partes electronicas), diagrama del bloque eléctrico, esquema
del circuito hidraulico 0 NEUMALCO (>): vuvorverereeereeeereereseesessreesnees

Dibujo esquematico y esquema de funcionamiento de los sistemas
de frenado (37): ottt st

Lista de componentes de los sistemas de frenado, debidamente
HAENTICAAOS (7)1 wervereeeemeeeeeeeeeees e seeseeeeeesese s seeeseereseeseeensensesmesens

Explicacion técnica del célculo de los sistemas de frenado (deter-
minacion de la relacion existente entre la suma de las fuerzas de
frenado en la circunferencia de las ruedas y la fuerza ejercida sobre
1 MANAO) (37)1 oo eeeeeeeeseeseess e e s eee e serassereesesos e e s eresees

Fuentes de energia exteriores (de haberlas) (caracteristicas, capaci-
dad de los depoésitos de energia, presiones maxima y minima,
manometro y dispositivo de alerta de presion minima en el tablero
de instrumentos, depdsitos de vacio y valvula de alimentacion,
compresores de alimentacion, cumplimiento de la reglamentacion
sobre aparatos a presion) (37): ..ececrnsisnsesesessesese s

Sistema de frenado electronico: si/no/opcional (*)

Numeros de las actas del ensayo de tipo I, de conformidad con el
anexo VII del Reglamento Delegado (UE) 2015/68 de la Comision
(ST PTOCEAR): ..uirreieieuiieeite ettt e et seeae ettt st et e beeaa et anas

Transmision de frenado

Transmision de frenado: mecanica/hidrostatica sin asistencia eléc-
trica/con asistencia eléctrica/transmision totalmente eléctrica (*)

Tecnologia de la transmision: neumatica/hidraulica/neumatica e hi-
draulica (%)

Bloqueo de los mandos de frenado derecho e izquierdo: ...............

Dispositivos de frenado de los vehiculos remolcados

Tecnologia del sistema de control del frenado de los vehiculos
remolcados: hidrdulica/neumatica/eléctrica/ninguna™®

Dispositivo de accionamiento de los frenos del vehiculo remolcado
(descripcion y caracteriStiCas): ....ececcvceeeereererrierenrsssseeseeressesseeseseneaes

Descripcion de los conectores, acoplamientos y dispositivos de
seguridad (con dibujos, croquis e identificacion de las partes elec-
ETOMICAS): tevirreriereeerrensessassersoressessensessassossosestessessassassasessessestessessasassassasses

. . , . . 4
Tipo de conexiones: conducto tnico / dos conductos / ninguna®

Suministro hidraulico a presion: Conducto tinico: kPa ... Dos conductos:
... kPa

Suministro neumatico a presion: ... Dos conductos: ... kPa
Presencia del conector ISO 7638:2003": si/no™®

FICHA DE CARACTERISTICAS SOBRE EJES Y FRENADO
DEL VEHICULO REMOLCADO RESPECTO AL PROCEDI-
MIENTO ALTERNATIVO DE TIPO 1Y TIPO III

Generalidades

Nombre y direccion del fabricante del eje o del vehiculo:
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43.A.2.

43.A2.1.

43.A.2.2.

43.A2.3.

43.A2.4.

43.A.2.5.

43.A.3.

43.A3.1.

43.A3.1.1.

43.A3.1.2.

43.A.3.1.3.

43.A3.1.3.1.

43.A3.14.

43.A3.1.5.

43.A3.2.

43.A3.2.1.

43.A3.2.2.

43.A3.2.3.

43.A3.2.4.

43.A.3.255.

43.A.3.3.

43.A33.1.

43.A.33.2.

43.A.3.33.

43.A3.3.4.

43.A3.4.

43.A34.1.

43.A.34.2.

43.A343.

43.A34.4.

43.A.3.4.5.

Datos del eje

Carga del eje ensayado (identificador Fe): ....c.ccvviiviciiiininiinns daN
Datos de la rueda y del freno conforme a las figuras 1A y 1B
Freno

Informacién general

Marca:

Fabricante (nombre y direccion):

Tipo de freno (por ejemplo, de tambor o de disco):

Variante (por ejemplo, de leva en S, de cufia simple, etc.):
Identificador del freno: ID2-

Datos del freno conforme a las figuras 2A y 2B:

Datos del freno de tambor

Dispositivo de ajuste del freno (externo/integrado):.......cecrereeeenene.
Par maximo de entrada declarado del freno Cpgx.: wovevvveereennnes Nm
Eficiencia mecanica: h =.........cccccovvrmeiiincnintnecceesieeeee e
Par umbral de entrada declarado del freno Cp gec: «reereereeerinnenne Nm
Longitud efectiva del arbol de levas: .......ccceveivrienivecncennncns mm

Tambor de freno

Diametro maximo de la superficie de friccion (limite de desgaste)
mm

Material de DASE:...c.cerrirererrerereeeercieieireeeeereenrireee e seserase st nenenees
Masa declarada: ......c.cocoeieeeninneeeetee e kg
Masa NOMINAL ..ccouiiriierereee e e kg

Forro del freno

Identificacion (identificacion del tipo en el forro).......ccevvvevcerecunnne

Espesor minimo (limite de desgaste) ........c.cccevreverieearernnenens mm
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43.A.3.4.6.

43.A3.4.6.1.

43.A.3.5.

43.A35.1.

43.A35.2.

43.A3.53.

43.A.3.5.4.

43.A3.54.1

43.A3.5.5.

43.A.3.5.6.

43.A3.5.7.

43.A.3.5.8.

43.A.3.509.

43.A.3.5.9.1.

43.A.3.5.10.

43.A.3.6.

43.A.3.6.1.

43.A.3.6.2.

43.A.3.6.3.

43.A.3.6.4.

43.A.3.6.5.

43.A.3.6.6.

43.A.3.6.7.

43.A.3.6.8.

43.A.3.6.9.

43.A.3.6.10.

43.A3.7.

43.A3.7.1.

43.A3.7.2.

43.A.3.7.3.

Método de fijacion del material de friccion a la zapata de freno:..

..................... Peor caso de fijacion (en caso de que haya mas de uno):

Datos del freno de disco

Tipo de conexion al eje (axial, radial, integrada, etc.):.....cccoocvvernenne
Dispositivo de ajuste del freno (externo/integrado):......cc.ceceeeeccrenenne
Carrera de accionamiento MAXIMA! .....ccceeecereererreereereaereerenenens mm
Fuerza maxima de entrada declarada Thamax: ceveereeeeesreeseesveanns daN
CmAX. = Thamax " Lo crevreerevrreeeeee e eer e e eareens Nm
Radio de friccion: Te = rvererierreseensenessesessenens mm
Longitud de la palanca: le = e mm
Razén entrada-salida (1./e.): 1= et
Eficiencia mecanica: h =
Fuerza umbral de entrada declarada del freno Thag dec: ervveseeee N
Codec = Thaodee ™ le i Nm
Espesor minimo del disco (limite de desgaste): ........cccocerruenee mm
Datos del disco de fIeN0 .....ccoverreriieiniciecieeit e
Descripcion del tipo de diSCO:....vvrrrrrerereeerrereirererevereereseneeeaenes
Conexion/Montaje en €l BUJE: ...covoererrerieerieirierereeicseee e
Ventilacion (SI/M0): eeeoieeiirieeieeieeiieie ittt b et b st s et an s
Masa declarada: .......coocoeicecniennereeete e kg
Masa NOMINAL ..c.couiiriiiiiee et kg
Diametro exterior declarado: .......ccccoeoeeeecrrcnncenrenernenenneens mm
Diametro exterior Minimo: ........ccoecveeeeeeienieesiniecetneeerenseseeeeas mm
Diametro interior del anillo de friccion: ........cccovvviveecicnennens mm

Anchura del canal de ventilacion (en su caso): mm

Material de DASE: ....cocccveririeerirreeieretieeeteieesssieseesesesesse e sesessesassens

Datos de las pastillas de fIeno ......cccococrverieecnecnencnienecnee e

Nombre y direccion del fabricante: .......c.cooeoeeeeereeeneserieeccnenneeenenes

Marca:
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Identificacion (identificacion del tipo en la placa de las pastillas): ..........

43.A.3.7.4.

Espesor minimo (limite de desgaste): mm

43.A.3.75.

Método de fijacion del material de friccion a la placa de las pastillas:.....

43.A.3.7.6.

43.A.3.7.6.1. Peor caso de fijacion (en caso de que haya mas de uno): .............

Figura 1 A

SR ey
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Figura 1 B
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Figura 2 A
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Figura 2 B
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Apéndice 16

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de exposicion del

2.1.

2.2.

2.2.1.

2.2.2.

2.23.

2.3.

2.4.

2.4.1.

2.4.2.

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

2.5.

48.
48.1.

48.2.

48.3.

48.4

conductor al nivel de ruido

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ..............ccc...c....
Tipo (49): ..............................................................................................
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccooevnrcnnncnniennne
Nuameros de homologacion de tipo (*) (de haberlos): .......c........
Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........
Razoén social y direccion del fabricante: ...............ccccoovenne
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANTE: ...oeieiiiiiieii ettt ens

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-
hiculos a los que se destinan (*'):

Tipo (]7): ...............................................................................................
VATANES (17): coorerereeemireeereereseesessesessessssssssesessessesesesesessesessessesssesessoes
Versiones (17): ......................................................................................
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......c.cccoooeenrcnnnenniennns
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ....

Ubicacion y método de colocacion de la marca de homologacion
e PO (1) ettt

EXPOSICION DEL CONDUCTOR AL NIVEL DE RUIDO

Los vehiculos de las categorias T o C (con orugas de caucho) van a
ensayarse con arreglo al método de ensayo 1, de conformidad con
el punto 2 del anexo XIII del Reglamento Delegado (UE)
n°® 1322/2014 de la Comisién: si/no/no procede (%)

Los vehiculos de las categorias T o C (con orugas de caucho) van a
ensayarse con arreglo al método de ensayo 2, de conformidad con
el punto 3 del anexo XIII del Reglamento Delegado (UE)
n° 1322/2014 de la Comisién: si/no/no procede (*)

Los vehiculos de la categoria C con orugas de acero van a ensa-
yarse sobre una capa de arena hiimeda conforme a lo especificado
en el apartado 5.3.2 de la norma ISO 6395:2008 (Maquinaria para
el movimiento de tierras. Determinacion del nivel de potencia
aclistica. Condiciones de ensayo dinamicas): si/no/no procede (%)

Como alternativa a los puntos 48.1 a 48.3, se facilita un acta de
ensayo completa levantada sobre la base del codigo normalizado de
la OCDE para la medicion oficial del ruido en los puestos del con-
ductor de los tractores agricolas y forestales, Codigo n° 5 de la OC-
DE, edicion 2015 de julio de 2014, y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no/no procede ()
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Apéndice 17

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de anclaje de los

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.23.

2.2.4.

2.3.

2.4.

24.1.

2.4.2.

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

46.

46.1.

49.
49.1.

49.2.

49.3.

49.3.1.

49.3.2.

49.3.3.

49.3.4.

cinturones de seguridad

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ..............ccc...c....
THPO (%) e eeseseesessessesessessessesosseess s ssssessesrasessassesessees
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......c.ccoceverveevcevencercvnennen.
Numeros de homologacion de tipo (**) (de haberlos): ...
Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) (17): .eocorreree s seees

Razén social y direccién del fabricante: ................ccoooiiiniicns
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANTE: ...ttt sttt bbbttt

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-
hiculos a los que se destinan (21):

T T G0 O
VaTANES (1) voueveerveereeesresesiessresesssesssssssssssssssssssssosssssssssesssnssssnens
VETSIONES (17): ovvoeveeeeees e enseesess e sssess s esesnees
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccoooeeniinnniiiicnnnne
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (2): ..........

ESTRUCTURA DE PROTECCION EN CASO DE VUELCO
(ROPS)

ROPS: obligatoria/opcional/estandar (*)

PLAZAS DE ASIENTO (SILLINES Y ASIENTOS)

Configuracién de las plazas de asiento: asiento/sillin (*)

Coordenadas o dibujo del punto de referencia del asiento (S) de
todas las plazas de SIeNtO: .....c.cceceecrireicnirieicieetete et eaeene

Descripcion y dibujos:

de los asientos y SUS anclajes: ...c.cccvveeeereeceeninieeteneenete e
del SiStema de AJUSLE: ..ccvvveceerriereerrieiersieesserssessesssessosssnssssesnssssssnsssens
de los sistemas de desplazamiento y bloqueo: ........cocoeecrcennenenne

de los anclajes de los cinturones de seguridad (si estan incorpora-
dos en la estructura del asiento): ........cocoeceeerereninnicreneneiene e
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49.3.5.

53.
53.1.

53.2.

53.3.

53.4.

53.4.1.

53.5.

53.6.

53.7.
53.7.1.

53.7.2.

de las partes del vehiculo utilizadas como anclajes: .....cccocvvrennee.

ANCLAJES DE LOS CINTURONES DE SEGURIDAD

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 3776-1:2006
(Tractores y maquinaria agricolas. Cinturones de seguridad. Parte
1: Requisitos relativos a la ubicacion de los anclajes), y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/no (%)

Fotografias o dibujos de la carroceria que muestren la ubicacion y
las dimensiones reales de 10s anclajes: ........c.ccevevereniciereneeereenenes

Dibujos de los anclajes y de las partes de la estructura del vehiculo
a las que estan fijados (con indicacion de la naturaleza de los
materiales UtIZAd0S): ...cvveereervereerreeer e s reereseereresesesseesneressenees

Denominacién de los tipos de cinturones ('4) cuyo montaje esta
autorizado en los anclajes del vehiculo

Ubicacion del anclaje

Estructura del

Estructura del

vehiculo asiento
Anclajes exteriores
) inferiores L
Asiento del interiores
conductor .
Anclajes
superiores
Anclajes exteriores
Asiento de inferiores interi
pasajero interiores
1 Anclajes
superiores
Anclajes exteriores
Asiento de inferiores interi
pasajero interiores
Anclajes
superiores
ODSEIVACION: eureererrireesearerersesesneeseeeessesesesesertressesssesesmassessensassenennaes

Dispositivos especiales (por ejemplo, ajuste de la altura del asiento,
dispositivo de precarga, €tC.): ...eowivirirereririererenieenieietseee e

Descripcion de un tipo especial de cinturon de seguridad en el que
el anclaje esta instalado en el respaldo del asiento o incorpora un
dispositivo de disipacion de energia: .......ccooeeeecreerernrerieesenesennens

Alternativa a los puntos 53.2 a 53.6

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 3776-2:2013
(Tractores y maquinaria agricolas. Cinturones de seguridad. Parte
2: Requisitos relativos a la resistencia de los anclajes) relativos a la
resistencia de los anclajes, y en la ficha de caracteristicas se incluye
la documentacion pertinente: si/no/no procede (*)

El acta de ensayo se ha concedido sobre la base del Reglamento n°® 14
de la CEPE (DO L 109 de 28.4.2011, p. 1), y en la ficha de carac-
teristicas se incluye la documentacidn pertinente: si/no/no procede (*)
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53.7.3.

53.7.4.

53.7.5.

53.7.6.

53.7.7

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
cddigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion de tractores agricolas y forestales (ensayo
dindmico), Coédigo n° 3 de la OCDE, edicion 2015 de julio de
2014, con ensayos de los anclajes de los cinturones de seguridad,
y en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion perti-
nente: si/no/no procede (*)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
codigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion de tractores agricolas y forestales de oru-
gas, Codigo n° 8 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, con
ensayos de los anclajes de los cinturones de seguridad, y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/
no/no procede (%)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
codigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion de tractores agricolas y forestales (ensayo
estatico), Codigo n° 4 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014,
con ensayos de los anclajes de los cinturones de seguridad, y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/
no/no procede (*)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
cddigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion en caso de vuelco montadas en la parte
delantera de los tractores agricolas y forestales de ruedas de via
estrecha, Codigo n° 6 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014,
con ensayos de los anclajes de los cinturones de seguridad, y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/
no/no procede (4)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
codigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion en caso de vuelco montadas en la parte
trasera de los tractores agricolas y forestales de ruedas de via
estrecha, Codigo n° 7 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014,
con ensayos de los anclajes de los cinturones de seguridad, y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/
no/no procede ()
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Apéndice 18

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de proteccién
contra sustancia peligrosas

A. INFORMACION GENERAL
2. INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): ..............ccc...c....
2.2. THPO (*7): oo esesee st es ettt senees
2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccooeenrinnneniiennns
2.2.2. Nuameros de homologacion de tipo (*) (de haberlos): .......c...........
2.2.3. Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........
2.24. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,

ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) (19): .....................................................

2.3. Razoén social y direccion del fabricante: ..............ccooceveenennenne.
2.3.1. Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........
2.3.2. En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del

FADTICANTE: ..errrirerrrereerreserrcr e semnares
2.4. En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-

hiculos a los que se destinan (*!):

24.1. 0 T G0 O
2.4.2. Variantes (17): .......................................................................................
2.43. Versiones (17): ......................................................................................
2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): ......ccccccevvevervcrvenrvrerennn.
2.4.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo @
3. CARACTERISTICAS DE FABRICACION GENERALES

3.11. Vehiculo de la categoria T o C equipado para la proteccién contra

sustancias peligrosas: si/no (7)

58. PROTECCION CONTRA SUSTANCIAS PELIGROSAS

58.1. Breve descripcion (con dibujos y fotografias) del suministro de aire
y el sistema de filtrado, con indicacion de los dispositivos emplea-
dos para obtener un diferencial positivo dentro de la cabina y el
caudal de aire fresco filtrado: .......cccovermevcrceencnnneeere e

58.2. Se cumplen los requisitos conforme a la norma EN 15695-1 (Trac-
tores y maquinaria agricola autopropulsada. Proteccion del opera-
dor contra sustancias peligrosas. Parte 1: Clasificacion de las cabi-
nas, requisitos y métodos de ensayo), categoria 1/2/3/4 (%), relativos
a la clasificacion de cabinas con respecto a la proteccion contra
sustancias peligrosas, y en la ficha de caracteristicas se incluye la
documentacién pertinente: si/no (*)
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58.3.

Clasificacion de conformidad con la norma EN 15695-2 (Tractores y
maquinaria agricola autopropulsada. Proteccion del operador contra
sustancias peligrosas. Parte 2: Filtros, requisitos y métodos de ensa-
yo) relativos al filtro de polvo/filtro de acrosol/filtro de vapor (*) con
respecto a la proteccion contra sustancias peligrosas, y en la ficha de
caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/no (*)
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Apéndice 19

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
una estructura de proteccion en caso de vuelco (ROPS) como UTI

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.23.

2.2.4.

2.3.

2.4.

24.1.

2.4.2.

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

46.

46.1.

46.2.

46.2.1.

46.2.2.

46.2.2.1.

INFORMACION GENERAL
INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-

PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.ccc...c....
1 Y K Gt L
Denominaciones comerciales (de haberlas): .........cccoceeniiiiiiineicninne

Numeros de homologacion de tipo (**) (de haberlos): ...,

Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) ! ... seseesesesenees

Razén social y direccién del fabricante: ............cocoocniniinnens
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANTE: ...ttt ettt ettt bttt ettt

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-
hiculos a los que se destinan hH:

Tipo LG O
VATANES (17): coreereecemireeesreeseseesessesossesssssssesesssssseseseasessesesse s snsesnees
VETSIONES (17): ovvoveeeeoeees s esses s sssssesessess s sasesesnees
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccccoevervvrververrvrerennen.
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ....
ESTRUCTURA DE PROTECCION EN CASO DE VUELCO
(ROPS)

ROPS: obligatoria/opcional/estandar (*)

ROPS mediante cabina, bastidor o barras antivuelco montadas de-
lante/detras (*)

En el caso de barra antivuelco: plegable/no plegable (*)

En el caso de barra antivuelco plegable:

Operacion de plegado: no asistida / parcialmente asistida / totalmente
asistida®
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46.2.2.2.

46.2.2.2.1.

46.2.2.2.2.

46.2.2.3.

46.2.2.4.

46.2.2.4.1.

46.2.2.4.2.

46.2.2.4.2.1.

46.2.2.4.2.2.

46.3.

46.4.

46.4.1.

46.4.2.

46.4.3.

46.4.4.

46.5.
46.5.1.

46.5.2.

46.5.3.

46.5.4.

En caso de operaciéon de plegado no asistida o parcialmente
asistida:

ROPS plegables manuales: con/sin® herramientas

Fotografias y dibujos técnicos detallados que muestren la zona de
agarre y una vista lateral y superior de las zonas accesibles. Las
dimensiones y fuerzas maximas de accionamiento de la ROPS

En caso de operacion de plegado parcialmente o totalmente asisti-
da, descripcion sucinta de los dispositivos de asistencia y de sus
mandos, en su €aso, Y SU UDICACION: .....cccoveeirieernierceescsieescsieaaens

Mecanismo de bloqueo: manual/automatico®

Para los mecanismos de bloqueo manual, descripcion sucinta del
mecanismo de bloqueo y de su disefio ergondomico para evitar
riesgos de pinzamiento o corte y limitar la fuerza necesaria para
SU fUNCIONAMICNLO: .e.euvriieecurrrereerereese e erses e esennarereesersrseeseennens

Para los mecanismos de bloqueo automatico:

Descripcion sucinta del mecanismo de bloqueo, sus mandos, en su
CASO, Y SU UDICACION: ..ueveeeueieeretiereneeeieees st ennene

Certificado de los fabricantes que figura en la nota 2 del punto 5.5
de la parte B3 del anexo IX del Reglamento Delegado (UE) n°
1322/2014 de la Comision: si/no™

Fotografias y dibujos técnicos detallados que muestren la ubicacion de
la ROPS, la ubicacion del punto indice del asiento (SIP), los detalles de
los elementos de montaje y la ubicacion de la parte delantera del tractor
capaz de soportar este en caso de vuelco (si es necesario) etc. (en el
caso de ROPS plegables montadas delante, mostrar la zona de agarre y
una vista lateral y superior de las zonas accesibles). En los dibujos
deben figurar las principales dimensiones, incluidas las dimensiones
exteriores del tractor con la estructura de proteccion montada y las
principales dimensiones del iNterior: .........cocoeeerieerieeieseeieseeeieiseaiene

Breve descripcion de la estructura de proteccion, que comprenda:
TiIPO de CONSIIUCCION: ..veueeueriieiiieieeiee et ettt see st ebe e as e sa e eanan
Detalles de los elementos de mMoNtaje: .......cccoeeceeecerenieiecererenreneens

Detalles de la parte delantera del tractor capaz de soportar este en
caso de vuelco (S1 €S NECESATIO): .uccvrererierererrerretreereeeeressenseaesenenes

Bastidor adicional: .......ccccccveeeeeeciereneneceeeeresreereseeere e sesete e sessenens

Dimensiones (*%)
Altura de los elementos del techo por encima del punto indice del
asiento (SIP): ... mm

Altura de los elementos del techo por encima del reposapiés del
tractor: ... mm

Anchura interior de la estructura de proteccion verticalmente por
encima del punto indice del asiento al nivel del centro del volante:
. mm

Distancia del centro del volante al lado derecho de la estructura de
proteccion: ... mm
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46.5.5.

46.5.6.

46.5.7.

46.5.8.

46.5.8.1.

46.5.8.2.

46.6.

46.6.1.

46.6.2.

46.6.3.

46.6.4.

46.6.5.

46.6.6.

46.6.7.

46.7.

46.7.1.

46.7.2.

46.7.3.

46.7.4.

Distancia del centro del volante al lado izquierdo de la estructura
de proteccion: ... mm

Distancia minima del aro del volante a la estructura de proteccion:
. mm

Distancia horizontal del punto indice del asiento a la parte trasera
de la estructura de proteccion por encima del punto indice del
asiento: ... mm

Ubicacion (con referencia al eje trasero) de la parte delantera del
tractor capaz de soportar este en caso de vuelco (si es necesario):

Distancia horizontal: ... mm
Distancia vertical: ... mm

Datos relativos a los materiales utilizados en la fabricacion de
la estructura de proteccion y especificaciones de los aceros
empleados (53)

Bastidor principal (piezas, material y dimensiones): .........c.cececeeeeuene
Elementos de montaje (piezas, material y dimensiones): ................
Pernos de ensamblaje y montaje (piezas y dimensiones): ..............
Techo (piezas, material y dimensiones): .......c.coveveeeereeveeerersueernsenns
Revestimiento (de haberlo) (piezas, material y dimensiones): ........
Luna (de haberla) (piezas, material y dimensiones): ...........ccevueune

Parte delantera del tractor capaz de soportar este en caso de vuelco
(si es necesario) (piezas, material y dimensiones): ........ceoecerervreenenes

Como alternativa a los puntos 46.1 a 46.6.7, facilitar la si-
guiente informacion:

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
codigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion de tractores agricolas y forestales (ensayo
dindmico), Cédigo n° 3 de la OCDE, edicion 2015 de julio de
2014, y en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion
pertinente: si/no/no procede (*)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
codigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion de tractores agricolas y forestales de oru-
gas, Codigo n° 8 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, y en
la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/no procede A

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
codigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion de tractores agricolas y forestales (ensayo
estatico), Codigo n° 4 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014,
y en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion perti-
nente: si/no/no procede (*)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
codigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion en caso de vuelco montadas en la parte
delantera de los tractores agricolas y forestales de ruedas de via
estrecha, Codigo n° 6 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014,
y en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion perti-
nente: si/no/no procede (*)
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46.7.5

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
cddigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion en caso de vuelco montadas en la parte
trasera de los tractores agricolas y forestales de ruedas de via
estrecha, Codigo n° 7 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014,
y en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion perti-
nente: si/no/no procede (*)
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Apéndice 20

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
una estructura de proteccién contra la caida de objetos (FOPS) como UTI

A. INFORMACION GENERAL
2. INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.ccc...c....
2.2. THPO (*2)1 oo ess e enees
2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......coocervnvcnnncnniennns
2.2.2. Numeros de homologacion de tipo (*) (de haberlos): ....coveeeeereenn.
2.2.3. Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........
2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,

ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles)™®: ..o

2.3. Razoén social y direccion del fabricante: ...,
2.3.1. Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........
2.3.2. En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del

FADTICANEE: ...eirirerrieieieeesecret sttt
2.4. En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-

hiculos a los que se destinan (21):

24.1. B T G0

24.2. VATANES (17): wooreeeeeereeereeseesessssessesessesssssessssessssesesasessessesassesassesnsnens

2.4.3. VETSIONES (17): oo enseesss e ase s sssssassesessesses e sasnens

2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccoeveeveevcevenvervrennen.

24.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo A: ..

47. ESTRUCTURAS DE PROTECCION CONTRA LA CAIDA DE
OBJETOS (FOPS)

47.1. Vehiculos de las categorias T y C equipados para aplicaciones
forestales

47.1.1. Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 8083:2006

(Maquinaria para silvicultura. Estructuras de proteccion contra la
caida de objetos [FOPS]. Ensayos de laboratorio y requisitos de
rendimiento) de nivel I/I1 (*), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacién pertinente: si/no (*)

47.2. Los demas vehiculos de las categorias T y C equipados con
FOPS
47.2.1. Fotografias y dibujos técnicos detallados que muestren la ubicacion

de la FOPS, la ubicacion del punto indice del asiento (SIP), etc. En
los dibujos deben figurar las principales dimensiones, incluidas las
dimensiones exteriores del tractor con la estructura de proteccion
montada y las principales dimensiones del interior: .............cceeeene
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47.2.2.

47.2.2.1.

47.222.

47.2.3.

47.23.1.

47.23.2.

47.2.33.

47.2.3.4.

47.2.4.

47.24.1.

47.2.4.2.

47.2.43.

47.2.4.4.

47.2.5.

47.2.6.

Breve descripcion de la estructura de proteccion, que comprenda:
TipO de CONSLIUCCION: ..eeerueuireeirieererte e sbe et e aenne
Detalles de los elementos de montaje: .......cce.coceevecerennrvenenieenenne

Dimensiones (*%)

Altura de los elementos del techo por encima del punto indice del
asiento (SIP): ... mm

Altura de los elementos del techo por encima del reposapiés del
tractor: ... mm

Altura general del tractor con la estructura de proteccion montada:
. mm

Anchura general de la estructura de proteccion (si se incluyen los
guardabarros, debe indicarse): ... mm

Datos relativos a los materiales utilizados en la fabricacion de la es-
tructura de proteccion y especificaciones de los aceros empleados (*%)

Bastidor principal (piezas, material y dimensiones): .........cccececeeeeuene
Elementos de montaje (piezas, material y dimensiones): ................
Pernos de ensamblaje y montaje (piezas y dimensiones): ..............
Techo (piezas, material y dimensiones): .........cooevecererreereenneercnnenns

Datos relativos a los refuerzos realizados por el fabricante del
tractor en las piezas de OrIZEeN: .....c.ccecrverevencecerniereiencrerenseeeseneenes

Como alternativa a los puntos 47.2.1 a 47.2.5, se facilita un acta de
ensayo completa levantada sobre la base del codigo normalizado de la
OCDE para los ensayos oficiales de las estructuras de proteccion contra
la caida de objetos en los tractores agricolas y forestales, Codigo n° 10
de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, y en la ficha de caracte-
risticas se incluye la documentacion pertinente: si/no (*)
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Apéndice 21

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de

2.1.

2.2.

2.2.1.

222,

2.23.

2.24.

2.4.

24.1.

242,

2.4.3.

2.4.4.

2.4.5.

49.
49.1.

49.2.

49.3.

49.3.1.

49.3.2.

49.3.3.

49.3.4.

un asiento del conductor como componente o UTI

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.ccc...c....
Tipo (49): ..............................................................................................
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccooeerrcnnneniiennne
Numeros de homologacion de tipo (*) (de haberlos): .....coveeeeereene.

Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles)!: ...

Razoén social y direccion del fabricante: ................cccccccovnnnen
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADIICANTE: ..o s

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-
hiculos a los que se destinan (21):

TIPO (17): oot esenssennsrees
VATANES (1)1 oeoeeeeeeeeeeeeeeseeeeeesseeeeeessee e se s esenessensenessessenmssemesnnns
VETSIONES (17): ovvoeveceoeeeseesssesessesses s s essesosse s sessssessssesses s ssnens
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......ccccoeevevvervcrvercererennen.
Categoria, subcategoria ¢ indice de velocidad del vehiculo (%): ..........

PLAZAS DE ASIENTO (SILLINES Y ASIENTOS)

Configuracion de las plazas de asiento: asiento/sillin (*)

Coordenadas o dibujo del punto de referencia (S) del asiento del
CONAUCLOL: .eaeeeiirererserereiniree st manen st rereesesesessesesansenesrasasaenenennasees

Descripcion y dibujos:

de 1os asientos y SUS ANClaJes: ......cccccvevercrcururerenereceeceesesescesaeaenes
del SiStema de JUSTE: ...ccoveeeieirieieirieietrie ettt it st st snene
de los sistemas de desplazamiento y bloqueo: ........cooeeeecerenrnenenns

de los anclajes de los cinturones de seguridad (si estan incorpora-
dos en la estructura del asiento): ........cocoeceeeireeninnierencneiene e
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49.3.5.

49.4.

494.1.

49.4.2.

49.4.3.
49.4.3.1.

49.4.4.

49.4.5.

49.4.6.

49.4.7.

49.4.7.1.

de las partes del vehiculo utilizadas como anclajes: .....cccocvvrennee.

Asiento del conductor

Ubicacion del asiento del conductor: izquierda/derecha/centro™

Categoria del tipo de asiento del conductor: categoria A, clase
I/IVIII, categoria B (%)

Puesto del conductor reversible: si/no (*)

Descripcion del puesto del conductor reversible: ........ccocoeveirecennnne
Dimensiones del asiento del conductor, incluidas la profundidad y
la anchura de la superficie de asiento, la posicion y la inclinacion
del respaldo y la inclinacion de la superficie de asiento:
Principales caracteristicas del asiento del conductor: .........cccececeeuene

SIStema de AJUSLE: ...euecurieeieieercreerer ettt s

Sistema de desplazamiento y de bloqueo en las direcciones longi-
tudinal Y VErtiCal: ....ocuovcoieieeieeeir ettt

En el caso de vehiculos no equipados con un asiento regulable, indicar
el desplazamiento de la columna de direccion y de los pedales: .........
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Apéndice 22

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un cinturén de seguridad como componente o UTI

A. INFORMACION GENERAL
2. INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.ccc...c....
2.2. THPO (%) et see sttt
2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): .........ccccevevvcenirinrivennne
2.2.2. Numeros de homologacion de tipo (49) (de haberlos): .....cccceveruenen.
2.2.3. Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........
2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,

ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles)'”:

2.3. Razoén social y direccion del fabricante: ...,
2.3.1. Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........
2.3.2. En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del

FADTICANEE: .errreirecreeceeecr e e e
2.4. En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-

hiculos a los que se destinan (21):

24.1. 0 T G0 OO
2.4.2. Variantes (17): .......................................................................................
243. VEISIONES (17): ovvoeveoeee e eceesreesssenseeseseesessessssessssss s ssssesses e sesnees
24.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccccooeenecnineniniennne
24.5. Categorfa, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ........
54. CINTURONES DE SEGURIDAD

54.1. Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 3776-3:2009

(Tractores y maquinaria agricolas. Cinturones de seguridad. Parte
3: Requisitos relativos a los ensamblajes), y en la ficha de carac-
teristicas se incluye la documentacion pertinente: si/no (%)

54.2. El acta de ensayo se ha concedido sobre la base del Reglamento
n° 16 de la CEPE (DO L 233 de 9.9.2011, p. 1), y en la ficha de
caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/no (%)
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YM1
54.3. Numero y ubicacion de los cinturones de seguridad y asientos
en los que pueden utilizarse. Rellenar el cuadro siguiente:
Configuracion de los cinturones de seguridad e informacion relacionada
Marca de
homologacion de Dispositivo de ajuste
tipo UE completa / Variante. en su caso de la altura del
Marca de ’ cinturon (indicar: si/
homologacion de no/opcional)
tipo CEPE
Asiento del conductor 1
C
D
Asiento de pasajero 1
1
C
D
Asiento de pasajero I
C
D
I = izquierda, C = centro, D = derecha
VB

54.4. Breve descripcion de los componentes eléctricos o electronicos: ........
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Apéndice 23

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
una proteccién contra la penetracion de objetos (OPS) como UTI

A. INFORMACION GENERAL
2. INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.ccc...c....
22. THPO (*2)2 e seesee et essesessossessessesssessasesreseeseseessens
2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccccooevrrcnnncnniennne
2.2.2. Numeros de homologacion de tipo (49) (de haberlos): ......cccevurreneen
2.2.3. Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........
2.24. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,

ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles)'™: .......coooiiveeeeemereersieeneee e

2.3. Razén social y direccién del fabricante: ............cccoocniiiinnnenns
2.3.1. Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........
2.3.2. En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del

FADTICANTE: ...eiirerriecirieesecrect st nases
2.4. En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-

hiculos a los que se destinan (2‘):

24.1. T T G0
2.4.2. VATANES (1)1 oeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeesseeeeeesseseeesseeseeessensenessessenessensenmssenesnnns
2.4.3. VETSIONES (17): oo eeosreess oo ss s sseso et sess s ses s sneen
2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccccoevevvervcrveriererennen.
24.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ....
55, PROTECCION CONTRA LA PENETRACION DE OBJETOS (OPS)
55.1. Vehiculos de las categorias T y C equipados para aplicaciones
forestales
55.1.1. Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 8084:2003 (Ma-

quinaria para silvicultura. Estructuras de proteccion del operador.
Ensayos de laboratorio y requisitos de rendimiento), y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/no (%)

55.2. Los demas vehiculos de las categorias T y C equipados con
OPS
55.2.1. Se cumplen los requisitos conforme al anexo 14 del Reglamento

n° 43 de la CEPE (DO L 230 de 31.8.2010, p. 119) relativos al
acristalamiento de seguridad, y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no (*)
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Apéndice 24

Declaracion del fabricante sobre las medidas antimanipulacion del tren de
potencia y el limitador de velocidad

Declaracion del fabricante sobre las medidas antimanipulaciéon del tren de
potencia y el limitador de velocidad

En el expediente del fabricante debera incluirse una version debidamente
cumplimentada de la presente declaracion.

Declara:

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): ..........cccoceveeinieniniiaesieccennnn
o T T N O EURRP
2.4.2. VATIANEES (2): creveveerirerierinrrereresesesssessssssssesesesesesessssssssssssesssssesesessssssssssssssesesens

2.4.3. Versiones (2): oceceveveereerereererreenas

2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas):.......c.cccoeeververierveevesvesveneeceneennnes

2.4.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (3): .................

Que no comercializara componentes intercambiables que permitan incremen-
tar el rendimiento de la propulsién de la variante del vehiculo.

LUgar: oo Fecha: ..o

Notas explicativas del apéndice 24

(Las llamadas de nota a pie de pdgina, las notas a pie de pagina y las notas explicativas no
han de figurar en la declaracion del fabricante)

(") Suprimir la entrada si no procede.

(®) Indicar el codigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVV» asignado a cada tipo,
variante y version, conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo I de este Reglamento.
Para la identificacion de variantes y versiones puede emplearse el cuadro que figura en el
punto 2.2 de la parte B del anexo I de este Reglamento.

(3) Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n°® 167/2013; debera indi-
carse el codigo, por ejemplo «T4.3a» para tractores con distancia minima al suelo
reducida y con una velocidad maxima por construccion inferior o igual a 40 km/h.
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Notas explicativas sobre la ficha de caracteristicas

(Las llamadas de nota a pie de pdgina, las notas a pie de pdgina y las notas explicativas no
han de figurar en las entradas de datos)

Q)

&)

Con respecto a los neumaticos de tipo homologado con arreglo a los requisitos esta-
blecidos en el punto 2 del anexo XXX del Reglamento Delegado (UE) 2015/208 u
homologados con arreglo al Reglamento n® 106 de la CEPE, indicar el «radio de
rodadura, expresado por el radio indice»; en el caso de los neumaticos homologados
con arreglo a los Reglamentos n° 54 o 75 de la CEPE, indicar la «circunferencia de
rodadura nominal».

Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n® 167/2013; debera
indicarse el codigo, por ejemplo «T4.3a» para tractores con distancia minima al suelo
reducida y con una velocidad méaxima por construccion inferior o igual a 40 km/h.

Suprimir la entrada si no procede.

Suprimir lo que no proceda (no es necesario suprimir nada si es aplicable mas de un
valor).

Indicar la configuracién mediante los siguientes codigos:
— D: lado derecho del vehiculo

— 1I: lado izquierdo del vehiculo

— DL: parte delantera del vehiculo

— T: parte trasera del vehiculo

Ejemplo correspondiente a un vehiculo con dos puertas a la izquierda y una puerta a la
derecha:

21, 1D

Este valor se calculara (p = 3,1416) y redondeara al cm® mas proximo. En el caso de
los motores de émbolo rotativo, el doble del volumen nominal de barrido del motor.

Especificar la tolerancia.

Indicar la ubicacion mediante los siguientes codigos:
— Fx: numero de fila

— D: lado derecho del vehiculo

— C: centro del vehiculo

— 1I: lado izquierdo del vehiculo

Ejemplo correspondiente a un vehiculo con una segunda fila de un solo asiento de
pasajero en el lado izquierdo del vehiculo:

f2: 11

Indicar el tipo de combustible mediante los siguientes codigos:

GS: gasolina

BS: diésel

E5: gasolina E5

M: mezcla (para motores de dos tiempos)

O: otro.

Para la homologacion de tipo UE de vehiculo entero, describir el colector instalado en
el vehiculo. Para la homologacion de tipo UE de un motor o una familia de motores

como componente o UTI, describir uno de los posibles colectores que pueden instalarse
en el motor.
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Excluidas las baterias SLI que proporcionan energia eléctica para el encendido, el
alumbrado y la ignicion.
Esta cifra se redondeara a la décima de milimetro mas proxima.

Especificar los detalles indicados de cada variante propuesta.

«A»: para un cinturén de tres puntos;
«Bw»: para un cinturén de dos puntos;

«S»: para tipos especiales de cinturones (en este caso debe facilitarse informacion sobre
la naturaleza de estos tipos en el punto 53.4.1, «Observaciones»);

«Ar», «Br» 0 «Sr»: para un cinturén con carrete retractor de inercia;

«Are», «Bre» y «Sre»: para un cinturén con carrete retractor de inercia y un dispositivo
de absorcion de energia en por lo menos un anclaje.

Solo aplicable a vehiculos de las categorias T y C autorizados para remolcar vehiculos
de la categoria R 0 S, si llevan un dispositivo de almacenamiento de energia hidraulica.

Indicar la masa remolcable maxima en los brazos de unién inferiores del mecanismo
elevador de tres puntos trasero o el propio mecanismo elevador de tres puntos trasero,
segun lo declarado por el fabricante.

Indicar el codigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVV» asignado a cada tipo,
variante y version, conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo I. Para la identifi-
cacion de variantes y versiones puede emplearse el cuadro que figura en el punto 2.2
de la parte B del anexo I.

En caso de homologacion multifésica, facilitar esta informacion en relacion con cada
fase.

Facilitar esta informacion con respecto a cada componente y cada unidad técnica
independiente instalados en el vehiculo o sistema.

Facilitar esta informacion con respecto a cada tipo de vehiculo o sistema.
Rodillos de oruga motores y con frenos:

DL: delanteros

T: traseros

DL & T: delanteros y traseros

C: oruga continua

Ejemplos:

— rodillos de oruga motores traseros: T

— oruga continua con frenos: C

Ejes con ruedas gemelas, directrices, motrices o con frenos:
DL: delanteros

T: traseros

A: vehiculos articulados

DL & T: delanteros y traseros

DL & A: delanteros y articulados

A & T: articulados y traseros

DL & A & T: delanteros, articulados y traseros
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Ejemplos:

— ruedas gemelas delanteras: DL

— direccion delantera y articulada: DL & A

— ejes motores traseros: T

— ¢jes delanteros y traseros con frenos: DL & T

Indicar el tipo de sistemas de cambio de marchas mediante los codigos siguientes:

A: automatica

M1: manual

M2: manual automatizada

C: transmision variable continua (TVC)

B: motor en el buje de la rueda

O: otro (indicar ...)

Indicar la disposicion de los cilindros mediante los codigos siguientes:

A: alineados

Vien V

O: motor de cilindros opuestos

U: motor de cilindro unico

R: motor de émbolo rotativo.

Solo en el caso de motores de encendido por compresion.

Sirve de referencia para los diversos actos delegados. Incluida la estructura de protec-
cién en caso de vuelco y excluidos los accesorios opcionales, pero con refrigerante,
lubricantes, combustible, herramientas y conductor. La masa del conductor se fija en
75 kg.

Norma ISO 612/-6.1:1978 (Vehiculos automdviles. Dimensiones de los automoviles y
vehiculos remolcados. Denominaciones y definiciones).

Norma ISO 612/-6.2:1978 (Vehiculos automoéviles. Dimensiones de los automoviles y
vehiculos remolcados. Denominaciones y definiciones).

Norma ISO 612/-6.3:1978 (Vehiculos automoéviles. Dimensiones de los automoviles y
vehiculos remolcados. Denominaciones y definiciones). Con respecto a los vehiculos
con suspension regulable en altura, indicar la posicion normal de marcha.

Norma ISO 612/-6.6:1978 (Vehiculos automoéviles. Dimensiones de los automoviles y
vehiculos remolcados. Denominaciones y definiciones).

Norma ISO 612/-6.7:1978 (Vehiculos automoviles. Dimensiones de los automoviles y
vehiculos remolcados. Denominaciones y definiciones).

Norma ISO 612/-6.8:1978 (Vehiculos automoéviles. Dimensiones de los automoviles y
vehiculos remolcados. Denominaciones y definiciones).

En los tractores y los vehiculos de las categorias R o S con barra de traccion, la batalla
es la distancia del primer al ltimo eje; en los vehiculos de las categorias R o S con
barra de traccion rigida y eje central, es la distancia desde el centro del punto de
acoplamiento delantero al Gltimo eje.
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Norma ISO 4004:1983 (Tractores y maquinas agricolas. Anchuras de via).

Si una pieza es de un tipo homologado, podrd sustituirse la descripcion por una
referencia a la homologacion. Tampoco sera necesaria la descripcion de los compo-
nentes cuyas caracteristicas estructurales queden claramente ilustradas en los esquemas
o croquis adjuntos al documento. Indicar los nimeros de los anexos correspondientes
con respecto a cada elemento para el que deban adjuntarse fotografias o dibujos.

En el caso de solicitudes referentes a varios motores de referencia, conviene rellenar un
formulario para cada uno de ellos.

Sera aceptable una velocidad medida que exceda en 3 km/h el valor de la velocidad
maxima por construccion. Se admitira una tolerancia adicional del 5 % para tener en
cuenta las variaciones debidas al tamafio de los neumaticos.

Norma ISO 789-3:1993 (Tractores agricolas. Procedimientos de ensayo. Parte 3: dia-
metros minimos de giro y del espacio de giro).

Valores respecto a la resistencia mecanica del dispositivo de acoplamiento.

No aplicable a tipos de vehiculos, sistemas, componentes y unidades técnicas indepen-
dientes sujetos a los requisitos del articulo 37 o el articulo 53, apartado 13, del
Reglamento (UE) n® 167/2013.

También aplicable a los vehiculos de las categorias R o S con dispositivo de acopla-
miento trasero.

En el caso de vehiculos de las categorias R y S, indicar la altura sin paneles laterales o
traseros opcionales.

En el caso de vehiculos de las categorias R y S, indicar el voladizo del punto de
acoplamiento delantero.

En el caso de los motores, indicar la informacion relativa al tipo de motor o al tipo de
familia de motores, segun proceda, sin el nimero de extension de la homologacion de tipo.

Cuando el tractor est¢ equipado con distintos asientos opcionales o el puesto del
conductor sea reversible (asiento y volante reversibles), las dimensiones en relacion
con los puntos indice del asiento (SIP 1, SIP 2, etc.) se mediran en cada caso.

Las especificaciones de los aceros deberan ser conformes con la norma ISO 630:1995
(Aceros estructurales. Chapas, lantas anchas, barras, secciones y perfiles), Amd. 1: 2003.

En caso de que la velocidad maxima por construccion hacia atras sea mayor que hacia
delante.

Facilitar la informacion solicitada con respecto a: el sistema de frenado de servicio; el
sistema de frenado de estacionamiento; en el caso de los vehiculos de las categorias T y
C, el sistema de frenado secundario; todo dispositivo de frenado adicional (en especial,
ralentizadores); y los sistemas de frenado antibloqueo.

Cumplimentar conjuntamente con las especificaciones indicadas en los puntos 9.1 y 9.2
del anexo I del Reglamento Delegado (UE) 2015/96.

Codigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales del rendimiento de los trac-
tores agricolas y forestales, Codigo n° 2 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014.

Segtin la definicién del punto 1.1 del anexo VIII del Reglamento Delegado (UE)
2015/208.
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Los sistemas eléctricos o electronicos o SCE pertinentes son aquellos que pueden emitir
una radiacion considerable de banda ancha o de banda estrecha o aquellos que inter-
vienen en el control directo del vehiculo por parte del conductor [véase el punto 3.4.2.3
de la parte 2 del anexo XV del Reglamento Delegado (UE) 2015/208].

Aplicable solo a los pequefios fabricantes por lo que se refiere al punto 6 del anexo V
del Reglamento Delegado (UE) n° 1322/2014.

Como alternativa, proporcionar un dibujo acotado que muestre la ubicacion del
punto de acoplamiento.

Maquinas, segin se definen en el articulo 2, letra a), de la Directiva 2006/42/CE.
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ANEXO 11

Modelo del certificado del fabricante relativo al acceso a la informacion
sobre el sistema de diagnéstico a bordo (DAB) y sobre la reparacion y el
mantenimiento del vehiculo

1. De acuerdo con el articulo 53, apartado 8, del Reglamento (UE)
n° 167/2013, el fabricante del vehiculo debera proporcionar a la autori-
dad de homologacion de tipo certificados que demuestren la conformidad
con respecto al acceso a la informacion sobre el sistema DAB y sobre la
reparacion y el mantenimiento del vehiculo, certificados que deberan
adoptar la forma que se presenta en el punto 2.

1.1. El certificado deberd tener un numero de referencia facilitado por el
fabricante.
2. Certificado del fabricante relativo al acceso a la informacién sobre el

sistema DAB y sobre la reparacion y el mantenimiento del vehiculo,
junto con su adenda

2.1. Modelo del certificado del fabricante relativo al acceso a la informacion
sobre el sistema DAB y sobre la reparacion y el mantenimiento del
vehiculo

Certificado del fabricante relativo al acceso a la informacion so-
bre el sistema DAB y sobre la reparacion y el mantenimiento del
vehiculo

En el expediente del fabricante debera incluirse una version debida-
mente cumplimentada del presente certificado.

Numero de referencia: ........ccoeeceeeee.
El abajo firmante: [ ....ccoeeverenviiccneencns (nombre completo y cargo)]
Razon social y direccion del fabricante: ......c.ccccoveveonenicinnncceenncns
Nombre y direccion del representante del fabricante (en su caso) ('): ........
certifica por el presente que:

proporciona acceso a la informacion sobre el sistema DAB y sobre la
reparacion y el mantenimiento del vehiculo, de conformidad con:

— el capitulo XV del Reglamento (UE) n°® 167/2013,
— el anexo V del Reglamento Delegado (UE) n° 1322/2014,

con respecto a los tipos de vehiculo, sistema, componente o unidad téc-
nica independiente que figuran en la adenda 1 del presente certificado (*).

Se aplican las siguientes excepciones ('):
— pequefios fabricantes (1),

— empleo de hardware propietario para la reprogramacion de unidades
de control ().

En la adenda 2 del presente certificado figura la direccion del principal
sitio web () a través del cual puede accederse a la informacion perti-
nente y cuya conformidad con las disposiciones citadas se certifica por
el presente. En la adenda 3 del presente certificado figuran los datos de
contacto del representante del fabricante responsable abajo firmante.
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Cuando proceda: El fabricante certifica asimismo que ha cumplido la
obligacion establecida en el articulo 53, apartado 8, del Reglamen-
to (UE) n° 167/2013 de proporcionar la informacion pertinente co-
rrespondiente a las homologaciones anteriores de estos tipos de vehi-
culos no mas tarde de seis meses tras la fecha de la homologacion de

tipo.

Lugar: ... Fecha: ...

Firma: ... Nombre y cargo en la empresa: ...
Adenda:

1: Lista de tipos de vehiculo, sistema, componente y unidad técnica
independiente

2: Direcciones de los sitios web (%)

3: Datos de contacto

4: En caso de homologacion de tipo multifasica, certificados relativos
al acceso a la informacion sobre el sistema DAB y sobre la reparacion y
el mantenimiento del vehiculo, junto con sus adendas, correspondientes
a las fases anteriores

2.1.1. Modelo de la adenda 1 del certificado del fabricante relativo al acceso a
la informacion sobre el sistema DAB y sobre la reparacion y el mante-
nimiento del vehiculo

Adenda 1
del

certificado del fabricante con el nimero de referencia , relativo al
acceso a la informacion sobre el sistema DAB y sobre la repa-
racion y el mantenimiento del vehiculo

Lista de tipos de vehiculo (5):
12, TIPO (3): coeeeeeeeeeeeseeeeseeeesssseesesessesssessssesssssssssses e sansessassssassesens
121, VATHANES (3): coveveeerereesesreeseseesessessesseseesessessssssessessesessessessesessens
1.2.2.  Versiones (2): ..............................................................................
1.2.3  Denominaciones comerciales (de haberlas): ......c.ccccocvvrveecns
1.3. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (): .....

Numero de homologacion de tipo UE, incluido el niimero de
extension (de haberlo): .......ccovevvvinnninnnnnrrce e

Homologacion de tipo UE expedida el (fecha, si se conoce): .......

Lista de tipos de sistema, componente o unidad técnica
independiente (5):

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): .......c...cccooeeueeee.

2.2. THPOS ()2 eveerereeerrereseseesesesesseseses e esesesseseses e esesessesesessesesssassesesesses
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2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): ......c..ceceevrriencnns
2.2.2. Numeros de homologacion de tipo UE (de haberlos): ..........

2.2.3. Homologaciones de tipo UE expedidas el (fecha, si se cono-
CE): terrrererrreeeseesesseesseeserseesesesessessersees e sesaraesseseeseenee e senseneeseeneasans

2.3. Razén social y direccion de los fabricantes: .........cccoeeeeenee.
Informacién adicional sobre el motor (4):

2.5.2. Cddigo del tipo asignado por el fabricante (segun esté mar-
cado en el motor o por otros medios de identificacion): ......

Modelo de la adenda 2 del certificado del fabricante relativo al acceso a
la informacion sobre el sistema DAB y sobre la reparacion y el mante-
nimiento del vehiculo

Adenda 2
del

certificado del fabricante con el nimero de referencia , relativo al
acceso a la informacién sobre el sistema DAB y sobre la repa-
racion y el mantenimiento del vehiculo

Direccién del sitio web (°) mencionado en el presente certificado:

Modelo de la adenda 3 del certificado del fabricante relativo al acceso a
la informacion sobre el sistema DAB y sobre la reparacion y el mante-
nimiento del vehiculo

Adenda 3
del

certificado del fabricante con el nimero de referencia , relativo al
acceso a la informacién sobre el sistema DAB y sobre la repa-
racion y el mantenimiento del vehiculo

Datos de contacto del representante del fabricante mencionado en el
presente certificado:
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Notas explicativas del anexo II

(Las llamadas de nota a pie de pdgina, las notas a pie de pdgina y las notas explicativas no
han de figurar en los certificados del fabricante):

(1)
2)

3)

4)

)

Tachar segun proceda.

Indicar el codigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVVy asignado a cada tipo,
variante y version, conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo 1. Para la identifica-
cion de variantes y versiones puede emplearse el cuadro que figura en el punto 2.2 de la
parte B del anexo L.

Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n® 167/2013; debera indi-
carse el codigo, por ejemplo «T4.3a» para tractores con distancia minima al suelo
reducida y con una velocidad maxima por construccion inferior o igual a 40 km/h.

En el caso de los motores, indicar la informacion relativa al tipo de motor o al tipo de
familia de motores, seglin proceda, sin el nimero de extension de la homologacion de tipo.

En caso de homologacion de tipo multifasica, indicar la direccion de los sitios web de
los fabricantes responsables de las fases anteriores.
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2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

ANEXO 111

Modelos del certificado de conformidad

Objetivos

El certificado de conformidad permite a las autoridades competentes de
los Estados miembros matricular vehiculos sin exigir al solicitante que
facilite documentacion técnica adicional. A estos efectos, el certificado
de conformidad debera incluir:

a) el nimero de identificacion del vehiculo;

b) las caracteristicas técnicas exactas del vehiculo (por ejemplo, no se
permite mencionar intervalos de valores en las distintas entradas).

Requisitos generales

El fabricante del vehiculo debera presentar, de conformidad con el arti-
culo 33, apartado 1, del Reglamento (UE) n® 167/2013, un certificado de
conformidad por cada vehiculo de la serie del tipo homologado, cuyo
modelo figura en el apéndice 1.

El certificado de conformidad constara de dos secciones:

a) La seccion 1 contiene una declaracion de conformidad realizada por
el fabricante. Como se especifica en el punto 3, existen diferentes
modelos para la seccién 1 segun los vehiculos de que se trate.

b) La seccién 2 es una descripcion técnica de las caracteristicas princi-
pales del vehiculo. Como se especifica en el punto 4, existen dife-
rentes modelos para la seccion 2 segun los vehiculos de que se trate.
Las entradas que no son aplicables al vehiculo certificado pueden
suprimirse.

El certificado de conformidad debera tener un formato impreso maximo
A4 (210 x 297 mm).

Toda la informacion del certificado de conformidad estara escrita en
caracteres (cirilicos, en el caso de los certificados de conformidad expe-
didos en bulgaro, y griegos, en el caso de certificados de conformidad
expedidos en griego) de la serie ISO 8859 (Tecnologia de la informa-
cion. Conjuntos de caracteres graficos codificados de un solo octeto) y
con niimeros arabigos.

Sin perjuicio de lo dispuesto en el punto 1, letra b), los valores y las
unidades indicados en el punto 2 del certificado de conformidad deberan
ser los que figuren en la ficha de caracteristicas del tipo de vehiculo. Las
tolerancias admitidas seran las establecidas en los requisitos pertinentes
de los actos delegados adoptados con arreglo al Reglamento (UE)
n° 167/2013. Se aceptaran valores maximos y minimos de las dimensio-
nes de los vehiculos (longitud, anchura y altura) para tener en cuenta sus
diversas configuraciones de ruedas y neumaticos.

Modelos de la seccion 1 del certificado de conformidad

El modelo A de la seccion 1 del certificado de conformidad (vehiculos
completos) abarcara los vehiculos que pueden utilizarse en carretera sin
homologacion adicional.
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3.2.

3.3.

5.2.

5.3.

El modelo B de la seccion 1 del certificado de conformidad (vehiculos
completados) abarcard los vehiculos que pueden también utilizarse en
carretera sin homologacion adicional y que han sido sometidos previa-
mente a una fase de homologacion adicional.

Este es el resultado normal del proceso de homologacion multifasica (por
ejemplo, un tractor de la categoria T1 fabricado por un fabricante de se-
gunda fase sobre un chasis construido por otro fabricante de vehiculos).

Se describiran brevemente las caracteristicas adicionales afiadidas durante
el proceso multifasico y se adjuntaran los certificados de conformidad
obtenidos en las fases anteriores.

El modelo C de la seccion 1 del certificado de conformidad (vehiculos
incompletos) abarcara los vehiculos que necesiten una fase adicional para
su homologacion y no puedan matricularse o utilizarse en carretera de-
finitivamente (por ejemplo, el chasis de un tractor de la categoria T2).

Modelos de la seccion 2 del certificado de conformidad

Existen dos modelos de la seccion 2 del certificado de conformidad:

a) modelo 1, para tractores de ruedas (vehiculos de la categoria T) y
tractores de orugas (vehiculos de la categoria C);

b) modelo 2, para remolques (vehiculos de la categoria R) y equipos
intercambiables remolcados (vehiculos de la categoria S).

Papel y caracteristicas para impedir falsificaciones

De conformidad con el articulo 33, apartado 2, del Reglamento (UE)
n® 167/2013, el certificado de conformidad debera estar elaborado de
manera que se impidan las falsificaciones. Con este fin, el papel utilizado
en el certificado de conformidad debera estar protegido por la marca
registrada del fabricante o la marca comercial en filigrana y graficos
coloreados.

Como alternativa a los requisitos del punto 5.1, el papel del certificado de
conformidad podra no estar protegido por la marca registrada del fabricante
o la marca comercial en filigrana. En este caso, los graficos coloreados se
complementaran con por lo menos otro elemento de impresion de seguridad
(por ejemplo, tinta fluorescente ultravioleta, tintas de color dependiente del
angulo de observacion, tintas de color dependiente de la temperatura, mi-
croimpresion, guilloches, impresion iridiscente, grabado por laser, hologra-
mas exclusivos, imagenes variables por laser, imagenes Opticas variables,
logotipo del fabricante gofrado o grabado, etc.).

Los fabricantes podran presentar el certificado de conformidad con ele-
mentos de impresion de seguridad adicionales ademas de los menciona-
dos en los puntos 5.1 y 5.2.

Disposiciones especiales

El certificado de conformidad de los tractores (vehiculos de las catego-
rias T y C) cuyo tipo se haya homologado con maquinas montadas en
ellos y de los vehiculos de las categorias R y S debera llevar adjunta la
declaracion CE de conformidad, con arreglo a las disposiciones nacio-
nales de ejecucion de la Directiva 2006/42/CE.
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Apéndice 1
Modelos del certificado de conformidad

CERTIFICADO DE CONFORMIDAD QUE ACOMPANA A CADA VEHICULO DE LA SERIE DEL TIPO HOMOLOGADO

Seccioén 1
MODELO A — VEH{CULOS COMPLETOS

[Afio] (0) (W) [Ntmero secuencial] ({") (”ﬁ’i)

CERTIFICADO DE CONFORMIDAD UE

El abajo firmante: [ (nombre completo y cargo)]

certifica que el siguiente vehiculo completo:

1.1 Marca (nombre comercial del fabricante):

1.2. Tipo ():

1.2.1. Variante (3):

1.2.2. Versién ():

1.2.3. Denominacién comercial (de haberla):

1.3. Categoria, subcategorfa ¢ indice de velocidad del vehiculo (°):
1.4. Razén social y direccién del fabricante:

1.4.2. En su caso, nombre y direccién del representante autorizado del fabricante:
1.5.1. Ubicacién de las placas reglamentarias del fabricante (%):

1.5.2. Método de fijacién de las placas reglamentarias del fabricante:
1.6.1. Ubicaci6én del nimero de identificacién del vehiculo en el chasis:
2. Niimero de identificacién del vehiculo:

se ajusta en todos los aspectos al tipo descrito en la homologacién de tipo UE (mimero de homologacidn de tipo,
incluido el niimero de extension) expedida el (fecha de expedicidn) y

puede matricularse definitivamente en los Estados miembros en los que la circulacién se efectiie por la derechafizquierda () y en los
que se utilicen unidades métricas/imperiales (") para el indicador de velocidad (*).

(Lugar) (Fecha) ... Firma: ...

NB:

— Si este modelo se utiliza para la homologacion de tipo de un vehiculo como exencién para nuevas tecnologfas o nuevos
conceptos, con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n°167/2013, ¢l encabezamiento del certificado rezara:
«CERTIFICADO DE CONFORMIDAD UE PROVISIONAL, VALIDO UNICAMENTE EN EL TERRITORIO DE ... (N)». Ademds,
el certificado de conformidad provisional deberd presentar en su titulo, en lugar del texto «VEHICULOS COMPLETOS», la
frase: PARA VEHICULOS COMPLETOS QUE HAN RECIBIDO LA HOMOLOGACION DE TIPO EN APLICACION DEL
ARTICULO 35, APARTADO 2, DEL REGLAMENTO (UE) N° 167/2013, DE 5 DE FEBRERO DE 2013, RELATIVO A LA
HOMOLOGACION DE LOS VEHICULOS AGRICOLAS O FORESTALES, Y A LA VIGILANCIA DEL MERCADO DE DICHOS
VEHICULOS (HOMOLOGACION PROVISIONAL)», de conformidad con el articulo 33, apartado 7, del Reglamento (UE)
n°167/2013.

— Si este modelo se utiliza para la homologacién de tipo de vehiculos de una seric corta nacional, con arreglo al articulo 37 del
Reglamento (UE) n°167/2013, debera presentar en su titulo, en lugar del texto «VEHICULOS COMPLETOS), la frase: PARA
VEHICULOS COMPLETOS QUE HAN RECIBIDO LA HOMOLOGACION DE TIPO EN SERIES CORTAS» y, en su proximidad
inmediata, el afio y el niimero secuencial de produccién, de conformidad con el articulo 33, apartado 8, del Reglamento (UE)
n°167/2013.
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CERTIFICADO DE CONFORMIDAD QUE ACOMPANA A CADA VEHICULO DE LA SERIE DEL TIPO HOMOLOGADO
Seccion 1

MODELO B — VEHICULOS COMPLETADOS

[Afio] () %Y [Niimero secuencial] () (%)

CERTIFICADO DE CONFORMIDAD UE

El abajo firmante: [ (nombre completo y cargo)]

certifica que el siguiente vehiculo completado:

1.1 Marca (nombre comercial del fabricante):

1.2. Tipo (3):

1.2.1. Variante ():

1.2.2. Versién (2):

1.2.3. Denominacion comercial (de haberla):

1.3. Categoria, subcategorfa ¢ indice de velocidad del vehiculo ():

1.4. Razén social y direccién del fabricante:

1.4.2. En su caso, nombre y direccién del representante autorizado del fabricante:

1.5.1. Ubicacién de las placas reglamentarias del fabricante (*):

1.5.2. Método de fijacién de las placas reglamentarias del fabricante:

1.6.1. Ubicacién del nimero de identificacién del vehiculo en el chasis:

2. Nimero de identificacién del vehiculo:

ha sido completado y modificado del siguiente modo: y
se ajusta en todos los aspectos al tipo descrito en la homologacion de tipo UE ....uuusniniscsncennnenenenees (ntimero de homologacion de tipo,
incluido el niimero de extension) expedida el (fecha de expedicion) y

puede matricularse definitivamente en los Estados miembros en los que la circulacién se efectiic por la derechafizquierda () y en los
que se utilicen unidades métricas/imperiales (*) para el indicador de velocidad ().

(Lugar) (Fecha) ... Firma: ...

Anexos: Certificados de conformidad expedidos en fases anteriores.
Nota:

— Si este modelo se utiliza para la homologacién de tipo de un vehiculo como exencidén para nuevas tecnologias o nuevos
conceptos, con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n°167/2013, el encabezamiento del certificado rezara:
«CERTIFICADO DE CONFORMIDAD UE PROVISIONAL, VALIDO UNICAMENTE EN EL TERRITORIO DE ... ("%, Ademds,
el certificado de conformidad provisional deberd presentar en su titulo, en lugar del texto «VEHICULOS COMPLETADOS», la
frase: «PARA VEHICULOS COMPLETADOS QUE HAN RECIBIDO LA HOMOLOGACION DE TIPO EN APLICACION DEL
ARTICULO 35, APARTADO 2, DEL REGLAMENTO (UE) N°167/2013 DEL PARLAMENTO EUROPEO Y DEL CONSEJO,
DE 5 DE FEBRERO DE 2013, RELATIVO A LA HOMOLOGACION DE LOS VEHICULOS AGRICOLAS O FORESTALES, Y A
LA VIGILANCIA DEL MERCADO DE DICHOS VEHICULOS (HOMOLOGACI()N PROVISIONAL)», de conformidad con el arti-
culo 33, apartado 7, del Reglamento (UE)n° 167/2013.

— Si este modelo se utiliza para la homologacion de tipo de vehiculos de una serie corta nacional, con arreglo al articulo 37 del
Reglamento (UE) n° 1672013, deber4 presentar en su titulo, en lugar del texto «VEHICULOS COMPLETADOS), la frase: <PARA
VEHICULOS COMPLETADOS QUE HAN RECIBIDO LA HOMOLOGACION DE TIPO EN SERIES CORTAS» y, en su proximidad
inmediata, el afio y el niimero secuencial de produccién, de conformidad con el articulo 33, apartado 8, del Reglamento (UE)
n°167/2013.
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CERTIFICADO DE CONFORMIDAD QUE ACOMPANA A CADA VEHICULO DE LA SERIE DEL TIPO HOMOLOGADO

Seccidon 1

MODELO C — VEHICULOS INCOMPLETOS

CERTIFICADO DE CONFORMIDAD UE

El abajo firmante: [ (nombre completo y cargo)]

certifica que el siguiente vehiculo incompleto:

1.1 Marca (nombre comercial del fabricante):

1.2. Tipo (2):

1.2.1. Variante (2):

1.2.2. Version (2):

1.2.3. Denominacion comercial (de haberla):

1.3. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (*):

1.4. Razén social y direccién del fabricante:

1.4.2. En su caso, nombre y direccién del representante autorizado del fabricante:

1.5.1. Ubicacién de la placa reglamentaria del fabricante (°):

1.5.2. Método de fijacion de las placas reglamentarias del fabricante:

1.6.1. Ubicacién del nimero de identificacién del vehiculo en el chasis:

2. Ntmero de identificacion del vehiculo:

se ajusta en todos los aspectos al tipo descrito en la homologacion de tipo UE .....rcevisnnissneecsssnns (nimero de homologacién de tipo,
incluido el niimero de extension) expedida el (fecha de expedicidn) y

no puede matricularse definitivamente sin otras homologaciones.

(Lugar) (Fecha) ... Firma: ...

Anexos: Certificados de conformidad expedidos en fases anteriores.
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Seccién 2
MODELO 1 — VEHICULOS DE LA CATEGORIA T/C ()
(VEHICULOS COMPLETOS, COMPLETADOS E INCOMPLETOS)

Caracteristicas de fabricacién generales

3.3.1. Numero de ¢jes y de ruedas:

3.3.2. Nimero y ubicacién de los ejes con ruedas gemelas ("%:

3.3.3. Nimero y ubicacién de los ejes de direccién (*°):

3.3.4. Numero y ubicacién de los ¢jes motores M Y-

3.3.5. Ndmero y ubicacién de los ejes con frenos () (*9):

3.4.1. Configuracién del tren de rodaje: conjunto de trenes de orugas delantero/conjunto de trenes de orugas trasero |

conjunto de trenes de orugas delantero y trasero/tren de oruga continua a cada lado del vehiculo (***) (')

3.4.2. Nimero y ubicacién del conjunto de trenes de orugas motor O):
3.4.3. Nimero y ubicacién del conjunto de trenes de orugas con frenos ():
»V3.4.4. La funcién de direccién se efectia (3%9):

— cambiando la velocidad entre los trenes de orugas izquierdo y derecho: si/no (})

— pivotando, bien dos trenes de orugas opuestos, bien los cuatro trenes de orugas: sifno (1)

articulando la parte delantera y la parte trasera del vehiculo en torno a un eje central vertical: si/no (1)

— articulando la parte delantera y la parte trasera del vehiculo en torno a un eje central vertical y modificando la direccién de las
ruedas del eje de ruedas: sifno (1)«

P— <

Caracteristicas de la fabricacién con fines especiales

47.1. Vehiculo eﬁuipado con estructuras de proteccién contra la caida de objetos (FOPS) para aplicaciones forestales:
oy (33
sifno () )

47.2. Vehiculo equipado_con estructuras de proteccién contra la caida de objetos (FOPS) para aplicaciones no
forestales: si/no X&)

55.1. Vehiculo equipado con proteccién contra la penetracion de objetos (OPS) para aplicaciones forestales:
) 1y 33k
sifno () ()

55.2. Vehiculo equipado con proteccién contra la penetracion de objetos (OPS) para aplicaciones no forestales:

sifno (') (")

»58.3. Vehiculo equipado con una cabina clasificada para la proteccién contra sustancias peligrosas de la
categorfa: 2/3/4 ()(*%) y un filtro de polvo/filtro de aerosol/filtro de vapor (})(*%) con respecto a la proteccién contra
sustancias peligrosas (*37) <

59. Vehiculo con mdquinas montadas en él *): sifno A

. s 2 # N . s 2 ’ 33
59.1. Descripcién general de las méquinas y de su interaccién con el vehiculo (™)

>3 M1
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Masas
4.1.1.1.
4.1.1.1.1.
4.1.1.1.2.
4.1.2.1.
4.1.2.1.1

»Ps122.

4.1.2.3.

> M1

Masas en vacio en orden de marcha

Maxima (*!): . kg
Minima (1): e kg
Masas méximas en carga técnicamente admisibles: ....vvevevennnns kg
Masas mdximas técnicamente admisibles por eje: Eje 1 kg Eje 2 kg Eje kg
Masas y neumdticos
Dimensién Carga Ancho de via
de los fndi vertical [mm]
Comb- neumdticos, | Radio Indice Masa Masa méxima
inacién incluido el’ de de méxima méxima admisible
. P carga i admisi-
de Eje indice de roda- admisib- sobre el
neum- | n.° capacidad dura por le por ble,del punto de
dticos decargayel | () | "9 | e [kg il acopla- | Minimo | Méximo
n° simbolo de | [mm] atlco ) ° o [kg] miento
. *)
categorfa de (ke] ¥ [keg] ()
velocidad (**) (smr)
1 1
2
2 1
2
1
2

() Segin la especificacion del neumaitico.
(**)  Carga transmitida al centro de referencia del acoplamiento en condiciones estiticas, independien-
temente del dispositivo de acoplamiento; para indicar en este cuadro la carga vertical méxima
admisible sobre el punto de acoplamiento en funcién del acoplamiento, ha de afladirse una
columna a la derecha e indicarse en su encabezamiento la identificacién del dispositivo de acopla-
miento. en el caso de los vehiculos de la categoria R 0 S, esta columna se refiere a los dispositivos
de acoplamiento traseros, si existen.
(***) El valor solo debe comunicarse si la carga vertical mdxima admisible sobre el punto de acopla-
miento es inferior a la indicada en los puntos 38.3 y 38.4

Masas y tren de rodaje (**%)

Conjunto
de trenes
de
orugas n’

Dimensiones de la
oruga

Longitud | Anchura
[mm] [mm]

Presion
media de
contacto
sobre el

suelo
[kPa]

Carga
maxima
por rodillo
dc oruga
Tleg] (9

Masa mdxima
admisible por
conjunto de
trenes de
orugas [kg] (*)

Masa mdxima
admisible del
vehiculo

kg] )

Carga vertical
maxima
admisible sobre
el punto de
acoplamiento

tkg] () %)

(*)  Segtin la especificacion del rodillo de orugas.
(*) Carga transmitida al centro de referencia del acoplamiento en condiciones estiticas, independientemente del

dispositivo de acoplamiento;
acoplamiento en funcion del

f

encabezamiento la identificacion del dispositivo de acoplamiento.

ara indicar en este cuadro la carga vertical maxima admisible sobre el punto de
acoplamiento, ha de afiadirse una columna a la derecha e indicarse en su
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»4.1.3. Masas remolcables técnicamente admisibles correspondientes a cada configuracion de chasis/frenado del vehiculo de la
categoriaR o S:

Vehiculo de las
categorias
Ry$S Barra de traccién Barra de traccién rigida Eje central
Freno
Sin frenos ...kg ...kg ...kg
Frenado por inercia ...kg ...kg ... kg
Frenado hidraulico ...kg ...kg kg
Frenado neumatico ...kg ... kg ... kg
4.1.4. Masas totales técnicamente admisibles de la combinacion entre tractor (vehiculo de la categoria T o C) y vehiculo remolcado

(vehiculo de la categoria R o S) correspondientes a cada configuracion de chasis/frenado del vehiculo de la categoria R o S:

Vehiculo de las
categorias
Rys Barra de traccion Barra de traccién rigida Eje central
Freno
Sin frenos ...kg ... kg ... kg
Frenado por iner- ...kg ... kg ... kg
cia
Frenado hidréulico ...kg ... kg ... kg
Frenado neumatico ... kg kg kg |
»(Z} 4
Masas de lastre
»¥29.2. Numero de juegos de masas de lastre:
29.2.1, Numero de componentes de cada juego:  juego 1: .eeveerruennnne juego 2: juego
29.4. Masa total de las masas de lastre: kg«

123 M1
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Dimensiones principales

4.2.1. Vehiculos incompletos (* 'ﬂ’b)

4.2.1.1. Longitud admisible del vehiculo completado (*): maxima ... mm minima ...mm

4.2.1.2. Anchura admisible del vehiculo completado (**): mdxima ... mm minima ... mm
»V4.2.1.3. Altura (en orden de marcha) ): maxima ... mm minima ... mm 4

4.2.2. Vehiculos completos/completados (') )

4.2.2.1.1. Longitud para el uso en carretera (1 ?): méxima ... mm minima ... mm

4.2.2.1.2. Anchura para el uso en carretera (! *): maxima ... mm minima ... mm

4.2.2.1.3. Altura para el uso en carretera (**): mdxima ... mm minima ... mm

4.2.2.5. Batalla (*%): ... mm
»74228. Ancho de via ("): Maximo: Ejel...... mm Eje2 ... mm Eje...... mm

Minimo Eje 1 ...... mm Eje2.... mm Eje ...... mm «

Caracteristicas generales del tren de potencia

»P5.1.1.1. Velocidad maxima del vehiculo por construccion declarada: ... km/h <€
»“5.1.2.1. Velocidad maxima del vehiculo por construccion hacia atrés declarada: ... km/h <
5.2 Potencia neta asignada del motor: ... kW, a ... min" (conforme al Reglamento n® 120 de la CEPE

[DOL 257 de 30.9.2010, p. 280]).

5.3 Potencia neta maxima del motor: ... kW, a ... min” (conforme al Reglamento n® 120 de la CEPE
(DO L 257 de 30.9.2010, p. 280]).

5.5. Tipo de combustible Gl TR
Motor
2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante):
2.2, Tipo:
»©22.2. Niimero de homologacion de tipo sin extension: ... €
2.5.2. Codigo del tipo asignado por el fabricante (segiin esté marcado en el motor o por otros medios de
identificacion):
P <
6.1. Ciclo: cuatro tiempos | dos tiempos (')
6.4. NUMETO: wuvveueerrrsnns v disposicion (*1): v de los cilindros
6.5. L6111 1 [T - ————— o’
»771.1. Ciclo de combustion: encendido por chispa/compresion )«

PG @G 67 M1
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Caja de cambios

o

pP1128.
Direcciéon
13.2.

Frenado
P43 .46,

435.1.

43.5.3.

43.6.1.

43.6.4.
43.6.4.1.
43.6.4.2.

43.6.5.

Tipo de sistemas de cambio de marchas [ T L |

Categoria de direccién: manual/asistida/servo/diferencial (')

Sistema de frenado electrénico: sifnojopcional (1)

Transmisién de frenado: mecdnica/ hidrostdtica sin asistencia eléctricajcon asistencia eléctrica/transmisién
totalmente eléctrica (1)

Bloqueo de los mandos de frenado derecho e izquierdo: ...

Tecnologia del sistema de control del frenado de los vehiculos remolcados: hidrdulica/neumadtica/eléctrica/
; 1
ninguna (%)

Tipo de conexiones: conducto tinico | dos conductos { ninguna (1)
Suministro hidrdulico a presién: Conducto GRiCO: ..o kP2 DOS CONAUCLOS:  crvvvvvrrrecrvrereienne kPa
. kPa

Suministro neumdtico a presion: .. Dos conductos:

Presencia del conector ISO 7638:2003 (33P): sino (1) <«

Estructura de proteccién en caso de vuelco (ROPS)

2.1.

222,
»V46.1.

46.2.

»46.2.1.
46.2.2.
46.2.2.1.
46.22.2.1.

46.2.2.4.

(@G @6 M1

Marcas (nombres comerciales del fabricantc):

Niimeros de homologacién de tipo:

ROPS: obligatoriajopcionalfestandar (1)

ROPS mediante cabina, bastidor o barras antivuclco montadas delante/detrés (*)
En el caso de barra antivuelco: plegable/no plegable (1)

En el caso de barra antivuelco plegable:

Operacién de plegado: no asistida/parcialmente asistida/totalmente asistida (1);
ROPS plegables manuales: con/sin () herramientas

Mecanismo de bloqueo: manualfautomdtico (!)
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Plazas de asiento (sillines y asientos)

49.1. Configuracién de las plazas de asiento: asientofsillin (')
49.4.2. Categorfa del tipo de asiento del conductor: categorfa A, clase I/II/IIL, categoria B (')
49.4.3. Puesto del conductor reversible: sifno ()

»¥49.51. Numero de asientos de pasajeros: ... <

> “Plataformas de carga (33d)

33.1.1. Longitud de las plataformas de carga: ... mm

33.1.2. Anchura de las plataformas de carga: ... mm

33.1.3. Altura de las plataformas de carga sobre el suelo: ... mm

33.2. Capacidad portante segura de las plataformas de carga declarada por el fabricante: ... kg <«
>«

Acoplamientos mecanicos

@ . L
> 738.3. Acoplamiento mecanico trasero

Tipo [de conformidad con el apéndice 1 del anexo XXXIV del
Reglamento Delegado (UE) 2015/208 de la Comisién]:

Marca:

Designacion de tipo del fabricante:

Marca o nimero de homologacion de tipo (UE):

Carga horizontal méxima / Valor D ()(*): o kg/kN() | . kg/kN() | ...kg/kN()
Masa remolcable (T) ()("): ...toncladas | ...toncladas | ...tonecladas
Carga vertical maxima admisible sobre el punto de ... kg ... kg ... kg

acoplamiento (44):

Ubicacion del Altura sobre ¢l suclo minima ... mm ... mm ... mm
punto de
acoplamiento maxima ...mm ...mm ...mm
@)

Distancia respecto al plano minima ...mm ... mm ... mm

vertical que pasa por el centro
del eje trasero maxima ... mm ... mm ...mm <

Mecanismo elevador de tres puntos

39.1. Mecanismo clevador de tres puntos: montado en la parte delantera | montado en la parte trascra | montado cri'la
parte delantera y en la parte traserainexistente (')

>392, Masa maxima remolcable (*): ... kg <

@3 @6 ML
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Puntos de acoplamiento adicionales

40.1. Puntos dec acoplamicnto adicionales: sijnojopcionales ()

Tomas de fuerza

p®51.2, Toma de fuerza principal: Ubicacién: delante/detras/otra (1) (en este Gltimo caso, especificar: .......ovorurrnnn )
51.3. Toma de fuerza secundaria (*3): Ubicaci6n: delante/detrs/otra (1) (en este (ltimo caso, especificar: ... )
51.2.3. Datos opcionales (*3): Potencia en la toma de fuerza a las velocidades asignadas (con arreglo al Cédigo n.° 2 de la

OCDE (*%) 0 a la norma ISO 789-1:1990 [Tractores agricolas. Procedimientos de ensayo. Parte 1: ensayos de potencia
en la toma de fuerza))

Velocidad del motor Potencia
Velocidad asignada de la corre(;;iic;?ii)lente (kW)
toma de fuerza
(min™)
Toma de fuerza Toma de fuerza Toma de fuerza Toma de fuerza
principal secundaria (*%) principal secundaria (*%)

1-540
2-1 000
540E
1 000E ... 4

Resultados del ensayo del nivel sonoro (externo):

Medido con arreglo al anexo III del Reglamento Delegado (UE) 2015/96, modificado en dltimo lugar por el
Reglamento Delegado (UE) .../... de la Comisioén Y@

Vehiculo en movimiento: ... dB(A)
Vehiculo parado: ... dB(A)
Velocidad del motor: ...min"

Nivel sonoro percibido por el conductor:

Medido con arreglo al ancxo XIII del Reglamento DcIC§ado (UE) n° 1322/2014, modificado cn tdltimo lugar por
el Reglamento Delegado (UE) .../... de la Comisién (") (**)

Exposicién del conductor al nivel de ruido ... dB(A)

Método dc ensayo utilizado (*7):

>0 M1
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Resultados de los ensayos de las emisiones de escape (incluido el factor de deterioro)

Medidas con arreglo:

Observaciones (*2):

al anexo I del Reglamento Delegado (UE) 2015/96 de la Comisién, modificado en dltimo lugar por el
Reglamento Delegado (UE) ...]/...de la Comision " (5 sifno ('),

al anexo XII de la Directiva 97/68/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, modificada en dltimo lugar por
la Directiva ...}...JUE (de la Comisién) (') (*): sijno (), 0

al Reglamento (CE) n° 595/2009 del Parlamento Europeo y del Consejo, modificado en dltimo lugar por el
Reglamento (Delegado) () (UE) %) () ...[... () () (de la Comisién) (') (del Parlamento Europeo y del
Consejo) (*): sifno (1), 0

al anexo 4B del Reglamento n° 96 de la CEPE, serie 04 de modificaciones (DO L 88 de 22.3.2014, p. 1.):
sifno ().

Ciclo () NRSC/ESC/WHSC (') NRTC/ETC/WHTC (')
Fase

co ... g/kWh ... g/kWh
HC ... g/kWh ... g/kWh
NO, () ... g[kWh ... g/kWh
HC + NOy ... g/kWh ... g/kWh
MP ... g/kWh ... g/kWh
O, ... g/kWh ... g/kWh
HCNM No aplicable ... g/kWh
CH, No aplicable ... g/kWh
CO; del ciclo en caliente del NRTC No aplicable ... g/kWh
Trabajo del ciclo en caliente NRTC No aplicable ...kWh
Trabajo del ciclo para un arranque en No aplicable  kwh
caliente sin regeneracién
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Seccién 2
MODELO 2 — VEHICULOS DE LA CATEGORIA R/S ()

(VEHfCULOS COMPLETOS, COMPLETADOS E INCOMPLETOS)

Caracteristicas de fabricacion generales

5.1.1.1.
Masas
4.1.1.1.
4.1.1.1.1.
4.1.1.1.2.
4.1.2.1.

4.1.2.1.1

pPa1.21.2.

»®4122.

> @ Ml

Nimero de ¢jes y de ruedas:

Nimero y ubicacion de los ejes con ruedas gemelas (10):

. . .z . . .z 10y /334
Ntmero y ubicacién de los ejes de direccién () (7%):

. . .z . ~ 1
Ntimero y ubicacién de los ejes con frenos (%):

Tipo de chasis: de barra de traccién, de barra de traccién rigida, de eje central o de otro tipo (1) (en este dltimo
caso, especificar:

Velocidad maxima del vehiculo por construccién declarada: km/h

Masas en vacio en orden de marcha

Maxima ()2 oo kg

Minima (") oo kg

Masas méximas en carga técnicamente admisibles: .o...mrecevcccnrccennne. kg

Masas maximas técnicamente admisibles por eje: Eje 1 kg Eje 2 kg Eje kg
Carga vertical sobre el punto de acoplamiento (S) (™) kg kg

Masas y neumdticos

Dimension Ancho de via [mm]
de los Carea
neumaticos, e rtigcal
Comb- incluido fndice Masa Masa mé.xima
inacién ¢l indice de | Radio de o mdxima i
y X de carga mdxima o admisible
de Bje | capacidad roda- N s admisible
neum- | n° | decargay | dura® Por adm} Bible del sobe el Mini Méxi
aticos el simbolo [mm] neun;{an- por ej*e fke] vehiculo puntol . e axime
n° de <o [ g] [kg] (*) acpp a-
categoria Fklgng
de (**) (w*)
velocidad
1 1
2
2 1
2
1
2

() Segin la especificacién del neumatico.

(**) Carga transmitida al centro de referencia del acoplamiento en condiciones estdticas, independientemente del
dispositivo de acoplamiento; para indicar en este cuadro la carga vertical maxima admisible sobre el punto de
acoplamiento en funcién del acoplamiento, ha de afiadirse una columna a la derecha e indicarse en su encabe-
zamiento la identificacion del dispositivo de acoplamiento. en el caso de los vehiculos de la categoria R o S, esta
columna se refiere a los dispositivos de acoplamiento traseros, si existen.

(***) El valor solo debe comunicarse si la carga vertical mdxima admisible sobre el punto de acoplamiento es inferior a la
indicada en los puntos 38.3 y 38.44
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»P41.3. Cargas maximas admisibles sobre el punto de acoplamiento trasero para remolcar un segundo vehiculo de la categoria R
. wig . ~ . . 33e.
o S correspondientes a cada configuracion de chasis/frenado de dicho segundo vehiculo (7):

Vehiculo de las
categorias Ry S Barra de traccién Barra de traccion rigida Eje central
Freno
Sin frenos o B ... kg
Frenado por inercia ... kg ... kg ... kg
Frenado hidraulico ... kg ...kg ...kg
Frenado neumatico ... kg ... kg ...kg «
»(Zi - 4
Dimensiones principales
4.2.1. Vehiculos incompletos & 3l7)
42.1.1. Longitud admisible del vehiculo completado (*): méxima ... mm minima ... mm
4.2.1.2. Anchura admisible del vehiculo completado (**): mdxima ... mm minima ... mm
»¥4.2.1.3. Altura (en orden de marcha) (B): maxima ...... mm ... minima ...... mm 4
4.2.2. Vehiculos completos/completados (*) ()
4.2.2.1.1. Longitud para ¢l uso en carretera (**): maxima ... mm minima ... mm
42.21.2. Anchura para el uso en carretera (""): méxima ... mm minima ... mm
4.2.2.1.3. Altura para el uso en carretera (15) (34): maxima ... mm minima ...mm
4.2.2.5. Batalla (*%): ... mm
4.2.2.6. Distancias entre los ejes consecutivos 1-2: ... mm; 2-3: ... mmy; 3-4: ... mm ; etc.
4227.1. Distancia entre el punto de acoplamiento y el primer ¢je (*™): .vouvve mm
4.2.2.7.2. Distancia entre ¢l punto de acoplamiento y el dltimo cje (™): ............ mm
»©4.2.2.8. Ancho de via (): Maximo: Eje 1 ovmeerrueneneee. mm  Eje2 e mm  Eje e mm

Ancho de via (') : Méximo: Eje 1

@G @ M1
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vB
Frenado
»V43.4.6. Sistema de frenado electrénico: si/nofopcional (1)

43.5.1. Transmisién de frenado: mecdnica/hidrostitica sin asistencia eléctrica | con asistencia eléctrica/
transmisién totalmente eléctrica (1)

43.6.1. Tecnologfa del sistema de control del frenado de los vehiculos remolcados: hidriulica/neumdtica/
eléctrica/ninguna ()

43.6.4. Tipo de conexiones: conducto tinico | dos conductos | ninguna ()

43.6.4.1. Suministro hidrdulico a presién: ... Conducto GNico: ... kPa ... Dos conductos: ... kPa

43.6.4.2, Suministro neumdtico a presién: ... Dos conductos: ........... kPa «

» “Plataformas de carga (*>9)

33.1.1. Longitud de las plataformas de carga: .......... mm

33.1.2. Anchura de las plataformas de carga: ... mm

33.1.3. Altura de las plataformas de carga sobre el suelo: ... mm

33.2. Capacidad portante segura de las plataformas de carga declarada por el fabricante: ............. kg 4
> <

Acoplamientos mecdnicos
. 2 .t
38.3. Acoplamicento mecédnico trascro ( )

Tipo [de conformidad con el apéndice 1 del anexo XXXIV
del Reglamento Delegado (UE) 2015/208]:

Marca:

Designacién de tipo del fabricante:

Marca o nimero de homologacién de tipo (UE):

Carga horizontal maximafvalor D ") ... kg/Kn (") ... kg/kN $) ... kg/kN ()

Masa remolcable (T) () (*): ...toneladas | ...toneladas | ...tonecladas

> (@3 M1
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Carga vertical médxima admisible sobre el punto de | ...kg ... kg ... kg
acoplamiento *x

Ubicacién | Altura sobre el suelo minima ... mm ... mm ... mm
del punto
de acopla- i,
. mdxima ... mm ... mm ... mm
miento:
Distancia respecto al plano | minima ... mm ... mm ... mm

vertical que pasa por el

centro del eje trasero: .
mdxima ... mm ... mm ...mm

38.4. Dispositivo de acoplamiento delantero

Tipo [de conformidad con el apéndice 1 del
anexo XXXIV  del Reglamento Delegado  (UE)
2015/208]:

Marca:

Designacion de tipo del fabricante:

Marca o niimero de homologacién de tipo (UE):

Carga horizontal maxima/valor D (') (*): .. kglkN () .. kg/kN (") ... kg/kN ()
Masa remolcable (T) ()(*): ... toneladas ... toneladas ... toneladas
Carga vertical méxima admisible sobre el punto de | ... kg ... kg ... kg

acoplamiento &):

Ubicacién | Altura sobre el suclo minima ... mm ...mm ... mm
del punto
de  aco- (.
. maxima ... mm ... mm ... mm
plamiento:
Distancia  respecto al | minima ... mm ... mm ... mm

plano vertical que pasa
por el centro del e¢je
trasero:

maxima ...mm ...mm ... mm

Remolques basculantes )

v
N
v

Breve descripcion de los dispositivos de apoyo para reparacién y mantenimiento:

Observaciones (*%):
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Notas explicativas relativas al apéndice 1

(Las llamadas de nota a pie de pdgina, las notas a pie de pdgina y las notas explicativas no han de figurar en el certificado de conformidad):

O

Solamente aplicable a la homologacién de tipo de vehiculos de una serie corta nacional, con arreglo al articulo 37 del Reglamento (UE)
n°167/2013.

Suprimir lo que no proceda (no es necesario suprimir nada si es aplicable mds de un valor).

Indicar el c6digo alfanumérico de tipo-variante-versién o «TVV» asignado a cada tipo, variante y versién, conforme al punto 2.3 de la parte B
del anexo I. Para la identificacién de variantes y versiones puede emplearse el cuadro que figura en el punto 2.2 de la parte B del anexo L.

Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n° 167/2013; deberd indicarse el codigo, por ejemplo «T4.3a» para tractores con
distancia minima al suelo reducida y con una velocidad méxima por construccién inferior o igual a 40 kmj/h.

En caso de homologacién de tipo multifdsica, facilitar la informacién correspondiente a las fases anteriores.
En caso de homologacion de tipo multifisica, indicar la direccidn de los sitios web de los fabricantes responsables de las fases anteriores.

Cédigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales del rendimiento de los tractores agricolas y forestales, Cédigo n° 2 de la OCDE,
edicién 2015 de julio de 2014.

Rodillos de oruga motores y con frenos:

DL: delanteros

T: traseros

DL & T: delanteros y traseros

C: oruga continua

Ejemplos:

— rodillos de oruga motores traseros: T

— oruga continua con frenos: C
En caso de homologacién multifasica, facilitar esta informacién en relacién con cada fase.

Esta declaracién no restringe el derecho de los Estados miembros a exigir adaptaciones técnicas para poder matricular un vehiculo en un
Estado miembro distinto del previsto inicialmente en el que el trafico circule por el lado opuesto de la via.
Ejes con ruedas gemelas, directrices, motrices o con frenos:

DL: delanteros

T: traseros

A: vehiculos articulados

DL & T: delanteros y traseros

DL & A delanteros y medios

A & T: medios y traseros

DL & A & T: delanteros, medios y traseros

Ejemplos:

— ruedas gemelas delanteras: DL

— direccién delantera y articulada: DL & A

— ejes motores traseros: T

— ¢jes delanteros y traseros con frenos: DL & T

Incluida la estructura de proteccién en caso de vuelco y excluidos los accesorios opcionales, pero con refrigerante, lubricantes, combustible,
herramientas y conductor. La masa del conductor se fija en 75 kg.

Norma ISO 612/-6.1:1978 (Vehiculos automéviles. Dimensiones de los automéviles y vehiculos remolcados. Denominaciones y
definiciones).

Norma ISO 612/-6.2:1978 (Vehiculos automéviles. Dimensiones de los automdéviles y vehiculos remolcados. Denominaciones y
definiciones).
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()

9

!
()
’(‘) )

Norma ISO 612/-6.3:1978 (Vehiculos automdviles. Dimensiones de los automéviles y vehiculos remolcados. Denominaciones 'y
definiciones). Con respecto a los vehiculos con suspension regulable en altura, indicar la posicién normal de marcha.

En los tractores y los vehiculos de las categorias R o S con barra de traccion, la batalla s la distancia del primer al 1iltimo cje; en los vehiculos
de las categorfas R o S con barra de traccion rigida y eje central, es la distancia desde el centro del punto de acoplamiento delantero al
altimo eje.

Norma ISO 4004:1983 (Tractores y mdquinas agricolas. Anchuras de via) (medidas entre los planos de simetria de los neumdticos tinicos o
gemeclos o de los neumdticos en formacién triple instalados normalmentc).

En caso de que la velocidad médxima por construccién hacia atrds sca mayor que hacia delante.

Insertar un cuadro adicional si sc instala una toma de fuerza sccundaria.

Indicar el tipo de combustible mediante los siguientes codigos:
GS: gasolina

B5: diésel

E5: gasolina E5

M: mezcla (para motores de dos tiempos)

O: otro.

Indicar la disposicién de los cilindros mediante los cédigos siguientes:
A alineados

VienV

O: motor de cilindros opuestos

U: motor de cilindro dnico

R: motor de émbolo rotativo.

Indicar el tipo de sistemas de cambio de marchas mediante los cédigos siguientes:
A: automitica

M1: manual

M2: manual automatizada

C: transmisién variable continua (TVC)

B: motor en el buje de la rueda

O: otro (indicar ...).

Indicar la masa remolcable mdxima en los brazos de unidn inferiores del mecanismo elevador de tres puntos trasero o el propio mecanismo elevador de
tres puntos trasero, segtin lo declarado por el fabricante.

|

Valores respecto a la resistencia mecdnica del dispositivo de acoplamiento.

Coédigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales del rendimiento de los tractores agricolas y forestales, Cédigo n” 2 de la OCDE,
edicién 2015 de julio de 2014.

Indicar:

método de ensayo 1, con arreglo al punto 2 del anexo XIII del Reglamento Delegado (UE) n” 1322/2014, o

método de ensayo 2, con arreglo al punto 3 del ancxo Xl del Reglamento Delegado (UE) n® 1322/2014.

> M1
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™
(33;1)

(33b)

(xk)

»(l) (3§xl)

(ﬂn)

> (7

Indicar la dltima modificacién del Reglamento Delegado de la Comisién de acuerdo con la modificacion aplicada para la homologacién de
tipo UE.

Indicar inicamente la dltima modificacién en caso de modificacién de uno o varios articulos de la Directiva 97/68/CE, de acuerdo con la
modificacién aplicada para la homologacién de tipo CE.

Indicar dnicamente la dltima modificacion en caso de modificacién de uno o varios articulos del Reglamento (UE) n° 595/2009, de acuerdo
con la modificacién aplicada para la homologacion de tipo UE.

Rellenar tinicamente las columnas aplicables del cuadro con los resultados finales de los ensayos (incluidos el factor de deterioro y la media
ponderada de los ciclos transitorios de arranque en caliente y en frfo, si procede).

Entre otras cosas, toda informacion necesaria con respecto a los distintos dmbitos o valores opcionales y a las interdependencias (en su
caso, en forma de cuadro).

Suprimir esta entrada del certificado de conformidad si no es aplicable al vehiculo.

Solo aplicable a vehiculos de la categoria C.

Solo aplicable a vehiculos incompletos.

Solo aplicable a vehiculos completos o completados.

Solo aplicable a los vehiculos con una o varias plataformas de carga. <

Solo aplicable a vehiculos de las categorias R 0 S con acoplamiento mecdnico trasero.
Solo aplicable a vehiculos de la categorfa R con capacidad basculante.

Solo aplicable a vehiculos de las categorfas R y S con barra de traccion.

Solo aplicable a vehiculos de las categorias R o S con barra de traccién rigida y eje central.

Solamente aplicable a la homologacion de tipo de vehiculos de una serie corta nacional, con arreglo al articulo 37 del Reglamento (UE)
n°167/2013.

Solo aplicable a vehiculos equipados para aplicaciones forestales.

Solo aplicable a vehiculos equipados con FOPS para aplicaciones no forestales.
Solo aplicable a vehiculos equipados con OPS para aplicaciones no forestales.
Solo aplicable a vehiculos equipados con proteccién contra sustancias peligrosas.

Solo aplicable a vehiculos con médquinas instaladas en ellos.
Solo aplicable a vehiculos de las categorias Ty C autorizados para remolcar vehiculos de la categoria R o S, si llevan un dispositivo

de almacenamiento de energfa hidraulica. <«
Indicar la altura sin paneles laterales o traseros opcionales.

Clasificacion de conformidad con la norma EN 15695-1 (Tractores y maquinaria agricola autopropulsada. Proteccién del operador contra
sustancias peligrosas. Parte 1: Clasificacién de las cabinas, requisitos y métodos de ensayo).

Clasificacion de conformidad con la norma EN 15695-2 (Tractores y maquinaria agricola autopropulsada. Proteccién del operador contra
sustancias peligrosas. Parte 2: Filtros, requisitos y métodos de ensayo).

<

No indicar el valor de NO si en el acta de ensayo solo figura el valor de la combinacién NO, + HC.

Indicar el Estado miembro.

12 G M1
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ANEXO 1V

Modelos de la placa reglamentaria y de la marca de homologacién de tipo

1.1.

1.2.
1.2.1.

1.2.2.

1.3.
1.3.1.

1.3.1.1.

2.1.1.1.

2.1.1.2.

2.1.1.3.

2.1.14.

2.1.1.5.

UE

Requisitos generales de marcado del vehiculo

Todos los vehiculos deberan llevar la placa descrita en el presente punto,
de conformidad con el articulo 34, apartado 1, del Reglamento (UE)
n° 167/2013. La placa sera colocada por el fabricante del vehiculo.

Caracteres

Deberan emplearse caracteres alfanuméricos (alfabeto latino o nimeros
arabigos) para los marcados de los puntos 2.1.1.1 a 2.1.2,3y42.1.1 a
4.2.1.9. No obstante, para el marcado del punto 3 deberan utilizarse
letras mayusculas del alfabeto latino (caja alta).

Ademas, el nombre del fabricante o el nombre comercial y la desig-
nacion del tipo de vehiculo podran incluir los siguientes simbolos o
caracteres: El asterisco («*»), el simbolo de conjunciéon copulativa
(«&»), el guion o el signo menos y el apostrofo («'»).

Altura minima de las letras y las cifras.

Los caracteres marcados directamente en el chasis, el bastidor o una es-
tructura similar del vehiculo deberan tener una altura minima de 7,0 mm.

Como alternativa a los requisitos del punto 1.3.1, en vehiculos en los que la
superficie disponible para el marcado sea inferior a un circulo de 28 mm de
radio, la altura minima de las letras y las cifras podra ser de 4,0 mm.

Los caracteres marcados en la placa reglamentaria deberan tener una
altura minima de 4,0 mm.

Placa reglamentaria

La informacion expuesta en la placa debera ser claramente legible e indele-
ble y contener los datos siguientes, en el orden que se indica a continuacion
y de acuerdo con uno de los dos modelos alternativos del apéndice 1:

Nombre del fabricante y nombre comercial (solo si es diferente del
nombre del fabricante).

La categoria del vehiculo, incluidos la subcategoria y el indice de
velocidad ().

El nimero de homologacion de tipo UE de acuerdo con el punto 3 del
anexo VI

El nimero de identificacion del vehiculo (VIN), consistente en una
combinacion estructurada de caracteres conforme a los requisitos del
punto 3 del presente anexo.

La masa maxima en carga técnicamente admisible del vehiculo, con el
siguiente formato: «kgy.
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2.1.1.6.

2.1.1.7.

2.1.1.8.

2.1.1.9.

4.2.
4.2.1.

42.1.1.

42.1.2.

La masa maxima técnicamente admisible por eje, de delante a atras,
con el siguiente formato: «E-1: ... kg», «E-2: ... kg», «E- ...: ... kg».

En el caso de los vehiculos de la categoria C, ademas, la masa maxima
técnicamente admisible por conjunto de trenes de orugas y, en la
misma linea, la presion media de contacto sobre el suelo; esta infor-
macion debe combinarse con la correspondiente al punto 2.1.1.6 y
presentarse de delante a atras, con el siguiente formato: «C-1: ... kg
P: ... kPa», «C-2: ... kg P: ... kPa», «C- ...: ... kg P: ... kPa». Cada
entrada debera estar separada por uno o mas espacios.

Las masas remolcables técnicamente admisibles correspondientes a cada
configuracion de chasis/frenado del vehiculo remolcado de la categoria R
o S, con arreglo al punto 4.1.3 de las entradas de datos de la ficha de
caracteristicas establecidas en la parte B del anexo I del presente Regla-
mento®, con el siguiente formato: «B-1» sin frenos, «B-2» frenado por
inercia, «B-3» frenado hidraulico, «B-4» frenado neumatico, «T-1» barra
de traccion, «T-2» barra de traccion rigida, «T-3» eje central.

En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con barra de traccion rigida
o eje central, la carga vertical sobre el punto de acoplamiento (S). El
punto de acoplamiento se considerara el primer eje y se numerara como
«0», con el siguiente formato: «E-0: ... kg».

El fabricante podra ofrecer informacion adicional debajo o al lado de
las inscripciones prescritas, fuera de una zona claramente marcada en la
que unicamente debera constar la informacion prescrita en los pun-
tos 2.1.1.1 a 2.1.1.9 (véanse los ejemplos del apéndice 1).

Requisitos relativos al VIN

El VIN deberd cumplir los requisitos de la norma ISO 10261:2002
(Maquinaria para movimiento de tierras. Sistema de numeraciéon para
la identificacion de los productos) o de la norma ISO 3779:2009 (Ve-
hiculos de carretera. Numero de identificacion de los vehiculos [VIN].
Contenido y estructura).

Requisitos de marcado para la homologaciéon multifasica
Numero de identificacion del vehiculo de base

El VIN del vehiculo de base conforme con los requisitos del punto 3
debera conservarse durante todas las fases sucesivas de la homologa-
cién de tipo, a fin de garantizar la «trazabilidad» del proceso.

Placa reglamentaria adicional

En la segunda fase y en las fases subsiguientes, ademas de la placa
reglamentaria prescrita en el punto 2, cada fabricante debera colocar en
el vehiculo una placa adicional basada en el modelo del apéndice 1.
Esta placa debera estar en un lugar bien visible y de facil acceso, fijada
firmemente a una parte del vehiculo que no vaya a cambiarse durante
el uso normal, el mantenimiento periddico o la reparacion. Debera
presentar de manera clara e indeleble la siguiente informacion, en el
orden que se indica:

El nombre del fabricante.

El nimero de homologacion de tipo UE de acuerdo con el punto 3 del
anexo VI
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4.2.1.3.

42.14.

4.2.1.5.

4.2.1.6.

4.2.1.7.

42.18.

42.1.9.

5.1

5.1.1.

5.2.

5.2.1.

La categoria del vehiculo, incluidos la subcategoria y el indice de
velocidad ("), asi como la fase de homologacién (en el caso de los
vehiculos de base se omitira esta identificacion de la primera fase; en
las fases subsiguientes, debera indicarse la fase: por ejemplo «FASE 3»
para la tercera fase), separandose cada entrada por uno o mas espacios.

VIN

La masa maxima en carga técnicamente admisible del vehiculo, con el
siguiente formato: «kgy.

La masa méxima técnicamente admisible por eje, de delante a atras,
con el siguiente formato: «E-1: ... kg», «E-2: ... kg», «E- ...: ... kg».

En el caso de los vehiculos de la categoria C, ademas, la masa maxima
técnicamente admisible por conjunto de trenes de orugas y, en la
misma linea, la presion media de contacto sobre el suelo; esta infor-
macién debe combinarse con la correspondiente al punto 4.1.1.6 y
presentarse de delante a atras, con el siguiente formato: «C-1: ... kg
P: ... kPa», «C-2: ... kg P: ... kPa», «C- ...: ... kg P: ... kPa». Cada
entrada debera estar separada por uno o mas espacios.

Las masas remolcables técnicamente admisibles correspondientes a cada
configuracion de chasis/frenado del vehiculo remolcado de la categoria R
o S, con arreglo al punto 4.1.3 de las entradas de datos de la ficha de
caracteristicas establecidas en la parte B del anexo I del presente Regla-
mento®, con el siguiente formato: «B-1» sin frenos, «B-2» frenado por
inercia, «B-3» frenado hidraulico, «B-4» frenado neumatico, «T-1» barra
de traccion, «T-2» barra de traccion rigida, «T-3» eje central.

En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con barra de traccion
rigida o eje central, la carga vertical sobre el punto de
acoplamiento (S). El punto de acoplamiento se considerara el primer
eje y se numerara como «0», con el siguiente formato: «E-0: .... kg».

Requisitos de marcado aplicables a componentes o unidades técni-
cas independientes

Toda unidad técnica independiente y todo componente, formen o no
parte de un sistema, con homologacion de tipo UE y fabricados de
conformidad con el tipo homologado deberan marcarse con una marca
de homologacion de tipo UE que se ajuste a lo dispuesto en el arti-
culo 34, apartado 2, del Reglamento (UE) n° 167/2013.

No obstante lo dispuesto en el punto 5.1, no sera precisa la marca de
homologacion de tipo UE en los neumaticos de estructura diagonal o
diagonal cinturada con una velocidad de referencia no superior
a 40 km/h (es decir, con el simbolo de velocidad A8) disefiados prin-
cipalmente para vehiculos agricolas ni en los neumaticos radiales dise-
flados principalmente para aplicaciones en el ambito de la construccion
(es decir, neumaticos con el marcado «industrial», «IND», «R-4» o «F-
3») cuyo tipo haya sido homologado conforme al punto 2.1 del
anexo XXX del Reglamento Delegado (UE) 2015/208.

La marca de homologacion de tipo UE de una unidad técnica indepen-
diente 0 un componente consistira en:

Un rectangulo en torno a la letra «e» mintscula seguida del namero
distintivo, segun el punto 2.1 del anexo VI, del Estado miembro que
haya concedido la homologacion de tipo UE a la unidad técnica inde-
pendiente o el componente.
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52.2.

5.2.3.

5.3.

Cerca del rectangulo, el «niimero secuencial de los certificados de
homologacion de tipo» que figura en la seccion 4 del nimero de
homologacion de tipo UE segin el punto 2.4 del anexo VI. Ademas,
debera indicarse el caracter alfanumérico del cuadro 6-1 del anexo VI
para identificar con claridad el tipo de componente o unidad técnica
independiente.

En el apéndice 2 se presentan ejemplos de marcas de homologacion de tipo
UE de unidades técnicas independientes o componentes. Las dimensiones
de la letra «a» seran:

> 5 mm masas de lastre,
estructura de proteccion lateral o trasera,
acoplamientos mecanicos,

estructuras de  proteccion en  caso  de
vuelco (ROPS),

estructuras de proteccion contra la caida de
objetos (FOPS) y

proteccion contra la penetracion de objetos (OPS).

> 3 mm motores,

compatibilidad electromagnética de los subconjun-
tos eléctricos o electronicos,

asientos del conductor y

cinturones de seguridad.

Ademas, cerca de la marca de homologacion de tipo UE deberan
colocarse la marca o el nombre comercial.
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Apéndice 1
Ejemplos de placa reglamentaria

MODELO A para un vehiculo de la categoria T1b

SOFIA TRAKTOR WERKE.
T1b
€6*167/2013%01223
SDRH123UPAX000001
5590 kg
A-1: 2390 kg
A-2: 3200 kg
T-1 T-2 T-3
B-1 3000 kg 4000 kg 2000 kg
B-2 3000 kg 4000 kg 2000 kg
B-3 6000 kg 8 000 kg 4000 kg
B-4 12000 kg | 15000 kg | 9000 kg

MODELO B alternativo al MODELO A para un vehiculo de la categoria T1b

SOFIA TRAKTOR WERKE. T-1 T-2 T-3
Tib B-1 3000 kg 4000 kg 2000 kg
€6*167/2013*01223
5DRH123UPAX000001 B-2 3000 kg 4000 kg 2000 kg
5590 k
& B-3 6 000 kg 8 000 kg 4000 kg
A-1: 2390 kg
A-2: 3200 kg B-4 12 000 kg 15 000 kg 9000 kg

MODELO C para la fase 1 de un vehiculo de la categoria C2a

JEAN NICOLE TRACTORS Ltd.
C2a STAGE 1
e3*¥167/2013*14863
ZFS159000AZ000055
820 kg
A-1: 366 kg
S-2: 454 kg P: 255 kPa

T-1 T-2 T-3

B-1 1000 kg 2000 kg 1000 kg
B-2 1000 kg 2000 kg 1000 kg
B-3 2000 kg 3000 kg 2000 kg
B-4 4000 kg 5000 kg 4000 kg
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4. MODELO D alternativo al MODELO C para la fase 1 de un vehiculo de la categoria C2a

JEAN NICOLE TRACTORS Ltd. T-1 T-2 T-3
C2a STAGE 1 B-1 1000 kg 2000 kg 1000 kg
e3*167/2013*14863
ZFS159000AZ000055 B-2 1000 kg 2000 kg 1000 kg
820 k

£ B-3 2000 kg 3000 kg 2000 kg

A-1: 366 kg
S-2: 454 kg P: 255 kPa B-4 4000 kg 5000 kg 4000 kg

5. MODELO E para un vehiculo de la categoria R2a con barra de traccion rigida

REMORQUES HENSCHLER SA
R2a
e12*¥167/2013*00053
YA9EBS37009000005
2050 kg
A-0: 1100 kg
A-1: 850 kg
A-2: 1200 kg
T-1 T-2 T3
B-1 1000 kg 1000 kg 1000 kg
B-2 1000 kg 1000 kg 1000 kg
B-3 2000 kg 2000 kg 2000 kg
B-4 2000 kg 2000 kg 2000 kg

6. MODELO F alternativo al MODELO E para un vehiculo de la categoria R2a con barra de traccion rigida

REMORQUES HENSCHLER SA - T T_3
R2a
121671201 3500053 B-1 1000 kg 1000 kg 1000 kg
YAIEBS37009000005 B-2 1000 ke 1000 kg 1000 ke
2050 ke
A-0: 1100 kg B-3 2000 kg | 2000 kg 2000 kg
A-1: 850 kg
A2: 1200 ke B-4 2000 kg | 2000 ke 2000 ke
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Apéndice 2

Ejemplos de marca de homologacion de tipo UE de una unidad técnica
independiente o un componente

Figura 1

Ejemplo de marca de homologacion de tipo UE de una estructura de
protecciéon en caso de vuelco (ROPS) (ensayo dindmico)

E 4

Cau |

00024 U1

Nota explicativa relativa a la figura 1:

Esta marca de homologacion de tipo UE ha sido expedida por Portugal con el
nimero 00024 para una estructura de proteccion en caso de vuelco (ROPS)
(ensayo dinamico).

Notas explicativas relativas al anexo 1V

(Las llamadas de nota a pie de pagina, las notas a pie de pagina y las notas explicativas no
han de figurar en los certificados del fabricante):

(1) Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n® 167/2013; debera indi-
carse el codigo, por ejemplo «T4.3a» para tractores con distancia minima al suelo
reducida y con una velocidad maxima por construccion inferior o igual a 40 km/h.

() En el caso de los vehiculos de las categorias R y S provistos de un acoplamiento
mecanico trasero, indicar las cargas maximas admisibles sobre el punto de acoplamiento
trasero para remolcar un segundo vehiculo de las categorias R o S correspondientes a
cada configuracion de chasis/frenado de dicho segundo vehiculo.
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ANEXO V

Modelos del certificado de homologaciéon de tipo UE

LISTA DE APENDICES

Nl'm'ler(') de Titulo del apéndice
apéndice
1 Modelo del certificado de homologacion de tipo UE de vehiculo
entero para un tipo de vehiculo completo
2 Modelo del certificado de homologacion de tipo UE de vehiculo
entero para un tipo de vehiculo incompleto, un tipo de vehiculo con
variantes completas e incompletas, un tipo de vehiculo con varian-
tes completadas e incompletas o un tipo de vehiculo completado
3 Modelo de la adenda del certificado de homologacion de tipo UE
4 Modelo del certificado de homologacion de tipo UE de un sistema
del vehiculo
5 Modelo del certificado de homologacion de tipo UE de una unidad
técnica independiente o un componente
6 Modelo de la adenda del certificado de homologacién de tipo UE
de una unidad técnica independiente 0 un componente
1. Requisitos generales

1.1

1.2.

1.4.

L.5.

1.6.

En el apéndice 1 figura el modelo A del certificado de homologacion de
tipo UE de vehiculo entero para un tipo de vehiculo completo.

En el apéndice 2 figura el modelo B del certificado de homologacion de
tipo UE de vehiculo entero para un tipo de vehiculo incompleto, un tipo
de vehiculo con variantes completas e incompletas, un tipo de vehiculo
con variantes completadas e incompletas o un tipo de vehiculo
completado.

En el apéndice 3 figura la lista de requisitos o actos aplicables a los que
se ajusta el tipo de vehiculo y que se adjuntan al certificado de homo-
logacion de tipo UE de vehiculo entero cuando el fabricante elige el
procedimiento de homologacion de tipo de una sola vez con arreglo al
articulo 25, apartado 6, del Reglamento (UE) n° 167/2013.

En el apéndice 4 figura el modelo C del certificado de homologacion de
tipo UE para un sistema del vehiculo.

En el apéndice 5 figura el modelo D del certificado de homologacion de
tipo UE para una unidad técnica independiente o un componente.

En el apéndice 6 figura la adenda del certificado de homologacién de
tipo UE para una unidad técnica independiente o un componente.
Cuando un componente o una unidad técnica independiente tengan res-
tricciones de uso o condiciones especiales de montaje, deberan indicarse
en la adenda.

El certificado de homologacion de tipo debera tener un formato impreso
maximo A4 (210 x 297 mm).
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Apéndice 1

Modelo del certificado de homologacion de tipo UE de vehiculo entero para un tipo de

vehiculo completo

CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE
MODELO A
(para la homologacion de tipo de un vehiculo completo)

CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE DE VEHICULO ENTERO

Identificacion de la autoridad de homo-
logacion de tipo

Comunicacion relativa a:

— la homologacion de tipo UE de vehiculo entero (')

— la extension de la homologacion de tipo UE de
vehiculo entero (')

de un tipo de vehiculo

— la denegacion de la homologacion de tipo UE de completo

vehiculo entero (')

— la retirada de la homologacion de tipo UE de
vehiculo entero ()

en relacion con el Reglamento (UE) n° 167/2013, modificado en tultimo lugar por el Reglamento
(Delegado) () (UE) °) (") .../... (") () (de la Comision) (') (del Parlamento Europeo y del
Consejo) (1)

Numero de homologacion de tipo UE: ...ttt et e a e ennan
Motivo de la ampliacion/denegacion/retirada (1): ......ovvveoveeeereeoeereereeseemeesesesesssssesssssesessessesssessessesseens
SECCION 1
1.1. Marca (nombre comercial del fabricante): ......c.c..ccccoeeireiinnninieieeiectre et
0 JR 1 TN (o T
121 VAIHANIES (3): coveeeverireeereresesesessesessesssssssessssssesssssssesessessesessessasossessssssssssossasessasessssssssssssssessesseses
122 VETSIONES (3): wrreeeeeemseesesresoseesosessessassssmsesssssssesssssssssssssssessesssssessssesssssesesessesessssssssssasossasesesseseans
1.2.3.  Denominaciones comerciales (de haberlas): .........ccociieniienininennrerree e
1.3. Categoria, subcategoria ¢ indice de velocidad del vehiculo (*): ovooeerevvvereeeeverreeseneieseeeneiienns
1.4. Razén social y direccion del fabricante del vehiculo completo: ........ccovceeceeceeinneeieninnenccenne.
1.4.1. Nombre y direccion de las plantas de MONLAJE: ......ccceeerveririerieeeereniirereeeseeeee st eeeeas
1.4.2. En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del fabricante: ......................
SECCION I
1. Servicio técnico encargado de realizar 10S ENSAYOS: .....ccverererecrirecrereeierenieieeeereeeee et
2. Fecha del acta de NSAYO: .evvvuveevvrvererrereeeeerererrresrerseesese s eeneesesesesssssssssesssssassssenssssessenensnennnes
3. NUmMero del acta de ENSAYO: ...cocoiriireriieiieieiie ettt st see st bbbttt e et eeane
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SECCION 111

El abajo firmante certifica que la descripcion del fabricante, que figura en la ficha de caracteristicas
adjunta, del tipo de vehiculo indicado anteriormente, del que se han presentado como prototipos una
o varias muestras representativas seleccionadas por la autoridad de homologacion de tipo UE, es
exacta y que los resultados de los ensayos adjuntos son aplicables al tipo de vehiculo.

1. El tipo de vehiculo completo cumple/no cumple (') todos los requisitos pertinentes del
anexo I del Reglamento (UE) n® 167/2013.

1.1. Restricciones de VAIAEZ (1) (5): weueeeereeererereses e sessesessesessessssesesseseasesssessesseses
1.2. Exenciones aplicadas (1) (7): couevecvnsesseeeeeseesesesessesssesseasesseeseseessasss s ssssssessssssesesseasossesssnns
1.2.1. Motivos de 1as €Xenciones (1) (1): emrreommeonmsenisesiseosssssss s sesssseasesessesessesessasessesessasenns
1.2.2. Requisitos alterNAtivos (1) (7): coeoeeeieeeeeeeseeeeresmssesmsssseessseessesseseesessesesssess s ses s st esasesns s

2. Se concede/extiende/deniega/retira (') la homologacion.

2.1. Se concede la homologacion con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n° 167/2013,
de modo que solo es valida hasta el dd/mm/aaaa®®.

LI gATT ettt et sttt e b e st et eh st e b e e ea e et et et et et eee et eabeubeae et ebe et eatestsensebententas e benbentans

Nombre y firma (o representacion visual de una «firma electronica avanzada» de conformidad con
la Directiva 1999/93/CE, con datos para la verificacion): .......cc.ccccoeeecrireseniseieninsesenisieesesse e sseeens

Anexos:

Expediente de homologacion
Resultados de los ensayos

Nombre de las personas autorizadas a firmar los certificados de conformidad, muestras de sus
firmas e indicacion de su cargo en la empresa

Ejemplar cumplimentado del certificado de conformidad

Nota:

— Si este modelo se utiliza para la homologacion de tipo de un vehiculo como exencién para
nuevas tecnologias o nuevos conceptos, con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE)
n® 167/2013, el encabezamiento del certificado rezard: «CERTIFICADO DE HOMOLOGA-
CION DE TIPO UE DE VEHICULO ENTERO PROVISIONAL, VALIDO UNICAMENTE
EN EL TERRITORIO DE ...... (*)». En el certificado de homologacién de tipo provisional se
especificaran también las restricciones impuestas a su validez de conformidad con el articulo 25,
apartado 4, del Reglamento (UE) n® 167/2013.

— Si este modelo se utiliza para la homologacion de tipo de vehiculos de una serie corta nacional,
con arreglo al articulo 37 del Reglamento (UE) n® 167/2013, no debera presentar el encabeza-
miento «CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE DE VEHICULOw. En el texto
se especificara la naturaleza de las exenciones, los motivos en los que se basan y los requisitos
alternativos con arreglo al articulo 37, apartado 2, del Reglamento (UE) n° 167/2013.

Notas explicativas relativas al apéndice 1

(Las llamadas de nota a pie de pagina, las notas a pie de pagina y las notas explicativas no han de figurar en el
certificado de homologacion de tipo UE de vehiculo entero):

M Tachar segin proceda.

@ Indicar el codigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVV» asignado a cada tipo, variante y version,
conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo I. Para la identificacién de variantes y versiones puede
emplearse el cuadro que figura en el punto 2.2 de la parte B del anexo I.
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3)

(C]

)

(6)

@)

Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n® 167/2013; deberéa indicarse el codigo, por
ejemplo «T4.3a» para tractores con distancia minima al suelo reducida y con una velocidad méaxima por
construccion inferior o igual a 40 km/h.

Indicar el Estado miembro.

Indicar unicamente la twltima modificacion en caso de modificacion de uno o varios articulos del
Reglamento (UE) n° 167/2013, de acuerdo con la modificacion aplicada para la homologacion de tipo UE.
Solamente aplicable a la homologaciéon de tipo de un vehiculo como exencion para nuevas tecnologias o
nuevos conceptos, con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n° 167/2013.

Solamente aplicable a la homologacion de tipo de vehiculos de una serie corta nacional, con arreglo al
articulo 37 del Reglamento (UE) n° 167/2013.
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Apéndice 2

Modelo del certificado de homologacion de tipo UE de vehiculo entero para un tipo de
vehiculo incompleto, un tipo de vehiculo con variantes completas e incompletas, un tipo de
vehiculo con variantes completadas e incompletas o un tipo de vehiculo completado

CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE

MODELO B

(para la homologacion de tipo de un vehiculo completado o incompleto o un tipo de vehiculo con
variantes completas e incompletas o con variantes completadas e incompletas)

CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE DE VEHICULO ENTERO

Sello de la

autoridad de homologacion

Comunicacion relativa a:

— la homologacion de tipo UE de vehiculo entero ® —

— la extension de la homologacion de tipo UE
de vehiculo entero (') _

— la denegacion de la homologacion de tipo UE
de vehiculo entero (*) _

— la retirada de la homologacion de tipo UE de vehiculo
entero (l)

de un tipo de vehiculo
completado (")

de un tipo de vehiculo in-
completo (1)

de un tipo de vehiculo con
variantes completas e in-
completas (1)

de un tipo de vehiculo con
variantes completadas e in-
completas (1)

en relacion con el Reglamento (UE) n° 167/2013, modificado en 0ltimo lugar por el Reglamento
(Delegado) (') (UE) 0°) (") .../... (") (®) (de la Comision) (") (del Parlamento Europeo y del Consejo) (')

Nimero de homologacion de tipo UE (*): covvvvveemeeveoreeeneeivosieeneesssennens

Motivo de la ampliacion/denegacion/retirada (1): ooeuvveeveeeerecenrirenees

SECCION I

1.1. Marca (nombre comercial del fabricante): ........ccoccccvrcerrnnne

1.2. TIPO (3): wreererereeesereessseeses s s s s ns st s
1.2.1 VATANES (2): ovverrvereereresresesresessesesseessesssssssssessesesesesesessesessasess
122 VEISIONES (3): woveereeeseseoseseseseesseesosessessessssessssesesssesessssosssessees

1.2.3. Denominaciones comerciales (de haberlas): ........ccccecverrvrcnnes

1.3. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del VEhiculo (%): ......oveeoriererrerireerineesrinesiene

1.4. Razén social y direccion del fabricante del vehiculo de base " (4): ..................................

Razon social y direccion del fabricante de la variante completa @) (4): .............................

Razén social y direccion del fabricante del vehiculo completado/de la variante completada (') (*): ...

Razodn social y direccion del fabricante de la ultima fase del vehiculo incompleto O Y& S

Razén social y direccién de los fabricantes de todas las fases anteriores (') (*): covveveeeeee.
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1.4.1.

1.4.2.

Nombre y direccion de las plantas de MONLAJE: ......cccvoreererererereerervrrerererereressrereeseseresesesanaes
Nombre y direccion del representante del fabricante (en Su €aso): .......cccocevvreerrrerecrcnnes

SECCION II

Servicio técnico encargado de realizar 108 ENSAYOS: .....cccceeeiereeieieiirerinesieniireree e aeeeeenaenes
Fecha del acta de NSAY0: ...iivvieriereieniirinieseisneiisseasiessessesessessssssnsssesessessssssesassessasesesssen
NUmMero del acta de ENSAYO: ....ccveviveeveriveirerierereeererererereres s seseras s sesessesesesssesessseresesesesens

SECCION III

El abajo firmante certifica que la descripcion del fabricante, que figura en la ficha de caracteristicas
adjunta, del tipo de vehiculo indicado anteriormente, del que se han presentado como prototipos una
o varias muestras representativas seleccionadas por la autoridad de homologacion de tipo UE, es
exacta y que los resultados de los ensayos adjuntos son aplicables al tipo de vehiculo.

4.1.

6.1.

6.2.

Lugar:

Variantes completas

Las variantes completas del tipo de vehiculo cumplen/no cumplen (') todos los requisitos
pertinentes del anexo I del Reglamento (UE) n® 167/2013.

Vehiculos completados/Variantes completadas

El tipo de vehiculo completado/La variante completada del tipo de vehiculo cumple/no
cumple (1) todos los requisitos pertinentes del anexo I del Reglamento (UE) n® 167/2013 (4).

La autoridad de homologacion ha verificado que el vehiculo completado/la variante com-
pletada del tipo de vehiculo cumple todos los requisitos técnicos aplicables en el momento
de concederse la presente homologacion de tipo [véase el articulo 20, apartado 6, del
Reglamento (UE) n° 167/2013].

Vehiculos incompletos/Variantes incompletas

El tipo de vehiculo incompleto/Las variantes incompletas del tipo de vehiculo cum-
ple(n)/no cumple(n) (') los requisitos técnicos de los actos reglamentarios enumerados
en el cuadro del punto 2 de la seccion 2 (%).

Se concede/extiende/deniega/retira (') la homologacion.

Se concede la homologacion con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n° 167/2013,
de modo que solo es valida hasta el dd/mm/aaaa®®.

Restricciones de VAIAEZ (1) (5): v esossesseess s essesssessmsessesossesosessossssasesseseens
Exenciones aplicadas (1) (7): cooecrcerneeonsessireesssssessssasssssssssessssssessssssssesssssessssessssessssnsssons
Motivos de 1as €Xenciones (1) (7): wrioeeireeermieseseeseseeessereseseesesssesseseseses st s seseasess e sosseseseens

Requisitos alterNAtivoS (1) (7): covueeeeeeeeeeeeereesesessesesss oo sesessssessssesssseses st st sesesseseesesesseneens

Nombre y firma (o representacion visual de una «firma electroénica avanzada» de conformidad con
la Directiva 1999/93/CE, con datos para la verificacion): .....c.c.cc.cocevcverrrcrcrinncrmnneinnerennnercnnmenenns

Anexos:

Expediente de homologacion

Resultados de los ensayos
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Nombre de las personas autorizadas a firmar los certificados de conformidad, muestras de sus
firmas e indicacion de su cargo en la empresa

Ejemplar cumplimentado del certificado de conformidad

Nota:

— Si este modelo se utiliza para la homologacion de tipo de un vehiculo como exencién para
nuevas tecnologias o nuevos conceptos, con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE)
n® 167/2013, el encabezamiento del certificado rezard: «CERTIFICADO DE HOMOLOGA-
CION DE TIPO UE DE VEHICULO ENTERO PROVISIONAL, VALIDO UNICAMENTE
EN EL TERRITORIO DE ..... ()». En el certificado de homologacion de tipo provisional se
especificaran también las restricciones impuestas a su validez de conformidad con el articulo 25,
apartado 4, del Reglamento (UE) n° 167/2013.

— Si este modelo se utiliza para la homologacion de tipo de vehiculos de una serie corta nacional,
con arreglo al articulo 37 del Reglamento (UE) n° 167/2013, no debera presentar el encabe-
zamiento «CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE DE VEH{CULO». En el
texto se especificara la naturaleza de las exenciones, los motivos en los que se basan y los
requisitos alternativos con arreglo al articulo 37, apartado 2, del Reglamento (UE) n® 167/2013.
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vB
CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE DE VEHICULO
ENTERO
YMi1
SECCION 2
La presente homologacion de tipo UE se refiere a vehiculos, variantes o versio-
nes incompletos y completados.
1. Homologaciones de los vehiculos de fases anteriores.
Variantes y
Nimero de versiones
. Aplicable a completas o
Fase homologacién Fecha (segun proceda) | completadas
de tipo UE gun p pet
(segun
proceda)®
1
(Vehiculo de
base)
2
2. Lista de requisitos aplicables al tipo de vehiculo o variante incompletos
homologados, teniendo en cuenta el alcance y la wltima modificacion de
cada uno de los actos reglamentarios enumerados a continuacion'?.
Referencia del | Modificado por .
Entrada Asunto acto o en fase de Aphca'blc a las
. . .y variantes
reglamentario ejecucion
vB

Notas explicativas relativas al apéndice 2

(Las llamadas de nota a pie de pdgina, las notas a pie de pagina y las notas explicativas no
han de figurar en el certificado de homologacion de tipo UE de vehiculo entero):

@)
@

Tachar segiin proceda.

Indicar el codigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVV» asignado a cada tipo,
variante y version, conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo 1. Para la identifica-
cion de variantes y versiones puede emplearse el cuadro que figura en el punto 2.2 de la
parte B del anexo 1.

Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n® 167/2013; debera indi-
carse el codigo, por ejemplo «T4.3a» para tractores con distancia minima al suelo
reducida y con una velocidad maxima por construccion inferior o igual a 40 km/h.
Véase la seccion 2.

Indicar el Estado miembro.

Solamente aplicable a la homologacion de tipo de un vehiculo como exencion para nuevas
tecnologias o nuevos conceptos, con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n° 167/2013.
Solamente aplicable a la homologacion de tipo de vehiculos de una serie corta nacional,
con arreglo al articulo 37 del Reglamento (UE) n® 167/2013.

Indicar unicamente la ultima modificacién en caso de modificacion de uno o varios
articulos del Reglamento (UE) n° 167/2013, de acuerdo con la modificacion aplicada
para la homologacion de tipo UE.

En caso de que la homologacion incluya una o mas variantes o versiones (segiin proceda)
incompletas, enumerar las variantes o versiones (segiin proceda) completas o completadas.
Enumerar unicamente los asuntos a los que se hace referencia en el anexo I del Reglamen-
to (UE) n° 167/2013 cuya homologacion se haya concedido con arreglo a la Directiva
97/68/CE o a los reglamentos de la CEPE mencionados en el articulo 49 del Reglamen-
to (UE) n® 167/2013 (homologaciones de la CEPE), o se basen en actas de ensayo com-
pletas levantadas sobre la base de los codigos normalizados de la OCDE como alternativa a
las actas de ensayo redactadas conforme al Reglamento (UE) n° 167/2013 y los actos
delegados y de ejecucion adoptados con arreglo a dicho Reglamento.

3

“
s
G

(@

@®

©

(10)
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Apéndice 3

Modelo de la adenda del certificado de homologacion de tipo UE

Adenda del certificado de homologacion de tipo UE

Lista de actos reglamentarios que cumple el tipo de vehiculo

Cumplimentar solo en caso de homologacion de tipo de conformidad con el articulo 25, apartado 6, del Reglamento (UE)
n° 167/2013

Entrada

Asunto

Referencia del acto reglamentario

Modificado por o en
fase de ejecucion

Aplicable a la
version

REQUISITOS DE SEGURIDAD FUNC

IONAL DE LOS VEHICULOS

Integridad de la estructura del
vehiculo

Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo II

2 Velocidad maxima por cons- | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
truccion, reguladores de veloci- anexo III
dad y limitadores de velocidad
3 Direccion de tractores rapidos | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo IV
4 Direccion Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo V
5 Indicadores de velocidad Reglamento Delegado (UE) 2015/208
de la Comision, anexo VI
6 Campo de vision y limpiapara- | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
brisas anexo VII
7 Acristalamiento Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo VIII
8 Retrovisores Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo IX
9 Sistemas de informacion del | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
conductor anexo X
10 Dispositivos de alumbrado y se- | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
falizacion luminosa y sus fuen- anexo XI
tes de luz
11 Instalacion de alumbrado Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XII
12 Proteccion de los ocupantes del | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
vehiculo, en concreto el acon- anexo XIII
dicionamiento interior, los re-
posacabezas, los cinturones de
seguridad y las puertas del ve-
hiculo
13 Exterior del vehiculo y sus ac- | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,

cesorios

anexo XIV
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Entrada Asunto Referencia del acto reglamentario M;) diﬁcadq por o en Ap licab} ca la
ase de €jecucion version
14 Compatibilidad electromagné- | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
tica anexo XV
15 Avisadores acusticos Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XVI
16 Sistemas de calefaccion Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XVII
17 Dispositivos de  proteccion | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
contra la utilizaciéon no autori- anexo XVIII
zada
18 Placas de matricula Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XIX
19 Placas y marcados reglamenta- | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
rios anexo XX
20 Dimensiones y masas remolca- | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
bles anexo XXI
21 Masa méxima en carga Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XXII
22 Masas de lastre Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XXIII
23 Seguridad de los sistemas eléc- | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
tricos anexo XXIV
24 Depositos de combustible Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XXV
25 Estructuras de proteccion tra- | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
sera anexo XXVI
26 Proteccion lateral Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XXVII
27 Plataformas de carga Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XXVIII
28 Dispositivos de remolque Reglamento Delegado (UE) 2015/208,

anexo XXIX
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Modificado por o en

Aplicable a la

Entrada Asunto Referencia del acto reglamentario £ . - .y
ase de €jecucion version

29 Neumaticos Reglamento Delegado (UE) 2015/208,

anexo XXX
30 Sistemas antiproyeccion Reglamento Delegado (UE) 2015/208,

anexo XXXI
31 Marcha atras Reglamento Delegado (UE) 2015/208,

anexo XXXII
32 Orugas Reglamento Delegado (UE) 2015/208,

anexo XXXIII
33 Acoplamientos mecanicos Reglamento Delegado (UE) 2015/208,

anexo XXXIV

REQUISITOS DE FRENADO DE LOS VEHICULOS

34

Construccion e instalacion de
dispositivos de frenado y engan-
ches de frenado de remolques

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
anexo |

35

Ensayo y eficacia de los sistemas
de frenado, de los enganches de
frenado de remolques y de los
vehiculos equipados con ellos

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
anexo II

36

Medicion del tiempo de res-
puesta

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
anexo III

37

Fuentes de energia y dispositivos
de almacenamiento de energia
de los sistemas de frenado, de
los enganches de frenado de re-
molques y de los vehiculos equi-
pados con ellos

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
anexo 1V

38

Frenos de muelles y vehiculos
equipados con ellos

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
anexo V

39

Sistemas de frenado de estacio-
namiento equipados con dispo-
sitivo mecanico de bloqueo del
cilindro de freno

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
anexo VI

40

Requisitos de ensayo alternati-
vos para vehiculos no sujetos
obligatoriamente a los ensayos
de tipo I, tipo II o tipo III

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
anexo VII

41

Ensayo de sistemas de frenado
por inercia, dispositivos de fre-
nado y enganches de frenado
de remolques y de vehiculos
equipados con ellos en lo rela-
tivo al frenado

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
anexo VIII
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Modificado por o en | Aplicable a la

Entrada Asunto Referencia del acto reglamentario . - .
fase de ejecucion version

42 Vehiculos con transmision hi- | Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
drostatica y sus dispositivos de anexo 1X
frenado y sistemas de frenado

43 Aspectos relativos a la seguri- | Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
dad de los sistemas electroni- anexo X

cos de control del vehiculo
complejos

44 Procedimientos de ensayo apli- | Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
cables a los sistemas de fre- anexo XI

nado antibloqueo y a los vehi-
culos equipados con ellos

45 EBS de vehiculos con sistemas | Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
de frenado de aire comprimido anexo XII

o de vehiculos con comunica-
cion de datos por medio de las
patillas 6 y 7 del conector ISO
7638 y vehiculos equipados
con dicho EBS

46 Conexiones hidraulicas del tipo | Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
de conducto tnico y vehiculos anexo XIII
equipados con ellas

FABRICACION DE VEHICULOS Y REQUISITOS GENERALES RELATIVOS A LA HOMOLOGACION
DE TIPO

47 Disposiciones relativas a los Reglamento Delegado (UE) n°
procedimientos de homologa- 1322/2014, anexo 111

cién de tipo, incluidos los re-
quisitos relativos a ensayos vir-

tuales

48 Disposiciones relativas a la Reglamento Delegado (UE) n°
conformidad de la produccion 1322/2014, anexo IV

49 Acceso a la informacion sobre la Reglamento Delegado (UE) n°
reparacion y el mantenimiento 1322/2014, anexo V

50 Estructuras de proteccion en caso Reglamento Delegado (UE) n°
de vuelco (ensayos dindmicos) 1322/2014, anexo VI

51 Estructuras de proteccion en Reglamento Delegado (UE) n°
caso de vuelco (tractores de 1322/2014, anexo VII
orugas)

52 Estructuras de proteccion en caso Reglamento Delegado (UE) n°
de vuelco (ensayos estaticos) 1322/2014, anexo VIII

53 Estructuras de proteccion en Reglamento Delegado (UE) n°
caso de vuelco (montadas en 1322/2014, anexo IX

la parte delantera de tractores
de via estrecha)

54 Estructuras de proteccion en caso Reglamento Delegado (UE) n°
de vuelco (montadas en la parte | 1322/2014 de la Comision, anexo X
trasera de tractores de via estrecha)
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Modificado por o en

Aplicable a la

Entrada Asunto Referencia del acto reglamentario £ . - .y
ase de €jecucion version
55 Estructuras de proteccion contra Reglamento Delegado (UE) n°
la caida de objetos 1322/2014 de la Comision, anexo XI
56 Asientos de pasajeros Reglamento Delegado (UE) n°
1322/2014, anexo XII
57 Exposicion del conductor al ni- Reglamento Delegado (UE) n°
vel de ruido 1322/2014, anexo XIII
58 Asiento del conductor Reglamento Delegado (UE) n°
1322/2014, anexo XIV
59 Espacio de maniobra y acceso Reglamento Delegado (UE) n°
al puesto de conductor 1322/2014, anexo XV
60 Tomas de fuerza Reglamento Delegado (UE) n°
1322/2014, anexo XVI
61 Proteccion de los componentes Reglamento Delegado (UE) n°
motores 1322/2014, anexo XVII
62 Anclajes de los cinturones de Reglamento Delegado (UE) n°
seguridad 1322/2014, anexo XVIII
63 Cinturones de seguridad Reglamento Delegado (UE) n°
1322/2014, anexo XIX
64 Proteccion contra la penetra- Reglamento Delegado (UE) n°
cion de objetos 1322/2014, anexo XX
65 Sistema de escape Reglamento Delegado (UE) n°
1322/2014, anexo XXI
66 Manual de utilizacion Reglamento Delegado (UE) n°
1322/2014, anexo XXII
67 Mandos, incluidas la seguridad Reglamento Delegado (UE) n°
y la fiabilidad de los sistemas 1322/2014, anexo XXIII
de mando y de los dispositivos
de emergencia y parada auto-
matica
68 Proteccion frente a otros peligros Reglamento Delegado (UE) n°

mecanicos

1322/2014, anexo XXIV
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Entrada Asunto Referencia del acto reglamentario M;) diﬁcadq por o en Ap licab} ca la
ase de €jecucion version
69 Resguardos y dispositivos de Reglamento Delegado (UE) n°
proteccion 1322/2014, anexo XXV
70 Informacion, sefiales de adver- Reglamento Delegado (UE) n°
tencia y marcas 1322/2014, anexo XXVI
71 Materiales y productos Reglamento Delegado (UE) n°
1322/2014, anexo XXVII
72 Baterias Reglamento Delegado (UE) n°
1322/2014, anexo XXVIII
73 Proteccion contra sustancias Reglamento Delegado (UE) n°
peligrosas 1322/2014, anexo XXIX
74 Prestaciones y evaluacion de Reglamento Delegado (UE) n°
los servicios técnicos 1322/2014, anexo XXX
REQUISITOS DE EFICACIA MEDIOAMBIENTAL Y DE RENDIMIENTO DE LA UNIDAD DE PROPULSION
75 Homologacién de tipo UE, por | Reglamento Delegado (UE) 2015/96,
lo que respecta a los contami- anexo |
nantes emitidos, de un tipo de
motor o familia de motores
destinados como unidad téc-
nica independiente a un tipo
de vehiculo agricola y forestal
76 Homologacion de tipo UE, por | Reglamento Delegado (UE) 2015/96,
lo que respecta a los contami- anexo II
nantes emitidos, de un tipo de
vehiculo agricola y forestal
equipado con un tipo de motor
o familia de motores
77 Emision sonora externa Reglamento Delegado (UE) 2015/96,

anexo IIT
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Apéndice 4

Modelo del certificado de homologacion de tipo UE de un sistema del vehiculo

CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE
MODELO C
(para la homologacion de tipo de un sistema del vehiculo)

CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE

Sello de la autoridad de homologacion

Comunicacion relativa a:

— la homologacion de tipo UE (")

P s . 1
— la extension de la homologacion de tipo UE () de un tipo de sistema/tipo de vehiculo
— la denegacién de la homologacion de tipo UE (') con respecto a un sistema (') ()

— la retirada de la homologacion de tipo UE (')

en relacion con el/los anexo(s) (7) ... del/de los Reglamento(s) Delegado(s) (UE) (n°®) (') .../... de
la Comision [y el/los anexo(s) ... () del Reglamento Delegado (UE) (n°) (1) .../... de la Comision]
(1), modificados en tltimo lugar por el Reglamento (Delegado) (1) (UE) (n°) (1) o (1) (6) (de la
Comision) (') (del Parlamento Europeo y del Consejo) (1)

Nimero de homologacion de ipo UE (1): oovvuueeeeveeeieeeeseosieenessssseessssssssessssssssssssssssssssssssssssssssssenessons
Motivo de la ampliacion/denegaciOn/retirada (1): o.ueeveeeeeeeereeesseesesressssssesessesssssssessssesessessesssseens
SECCION T
2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): ........ccccvcveieriverrvieeienrsrenieree e resesesesenseessenenes
2.2. 0T 1O SOOI
2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccccovereerevrrrereerreenrsveniererersesessesesereessessenenns
2.3. Razoén social y direccion del fabricante: ..........ccccccvivriniriennnee et
2.3.1. Nombre y direccion de las plantas de MONAJE: .......cevceerriruriesercnentriecereetst et
2.3.2. Nombre y direccion del representante del fabricante (€N SU CAS0): ...oveeverrereeererererererererenenns

2.4. Vehiculos a los que se destina (%):

240, TIPO (3] weoeeeeeeseeeees s eeseesesesseaessesss e s eas st se et sttt sttt
242, VATANES (3): covverreerievesessesossesssssssssassssssssssesssssesessessasss e s tssestasessesos e sssseessssessssssessessassseasessesesesntoas
243, VEISIONES (3): werveeeeeseeeseeseeossessssessesesesesssssssssssessssesessesessesssessssmsessmsossssossssesesassssmssssssossssesesaseans
2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): ...
2.4.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (): ovevveevveoreeeereeereeseeesesresnenns

SECCION II

1. Servicio técnico encargado de realizar 10S €NSAYOS: ...cvvverrererrereererererreerererenreesesessesesssesenencane
2. Fecha del acta de NSAYO0: ..oioiiioiiiieeieeeie ettt ettt et

3. NUmMero del acta de ENSAYO: ...coceiriereririieieieieie ettt st st see e sttt es e bt e et etane
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SECCION 111

El abajo firmante certifica que la descripcion del fabricante, que figura en la ficha de caracteristicas
adjunta, del tipo de sistema/tipo de vehiculo con respecto a un sistema (') (°) indicado anterior-
mente es exacta, que del tipo de (°)...se han presentado como prototipos una o varias muestras
representativas seleccionadas por la autoridad de homologacion de tipo UE, y que los resultados de
los ensayos adjuntos son aplicables al tiPO de (%) .euvweveeeceeireeeieeseeeeereesesressesesesessesesessessessseesesseseeons

1. El tipo de sistema/tipo de vehiculo con respecto a un sistema (') (°) y los componentes o
unidades técnicas independientes instalados en los vehiculos (°) cumplen/no cumplen (') los
requisitos técnicos de los correspondientes actos reglamentarios.

2. Se concede/extiende/deniega/retira (') la homologacion.

2.1. Se concede la homologacion con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n° 167/2013,

de modo que solo es valida hasta el dd/mm/aaaa®®.

3. Restricciones de VAHACZ (1) (8): vovmveeeeeeereeeeeseeeeeeseeesseseeresseseesessessesessesesssesssseesesssensenessensenas

LIUGAT: ettt ettt et s e st s e s st st e b e e e e ot s e ke R e e e Rt see e st et et e ne see st st st seerenenenatne

Nombre y firma (o representacion visual de una «firma electronica avanzada» de conformidad con
la Directiva 99/93/CE, con datos para la VerifiCacion): ........cccececeerecereenrenesrenencreeeneseseseseeesesseenns

Anexos:

Expediente de homologacion
Acta de ensayo

Nota:

Si este modelo se utiliza para la homologacion de tipo de un sistema como exencion para nuevas
tecnologias o nuevos conceptos, con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n° 167/2013, el
encabezamiento del certificado rezara: «CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE
PROVISIONAL, VALIDO UNICAMENTE EN EL TERRITORIO DE (4)». En el certificado de
homologacion de tipo provisional se especificardn también las restricciones impuestas a su validez
de conformidad con el articulo 25, apartado 4, del Reglamento (UE) n° 167/2013.

CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE
Seccion 2
La presente homologacion de tipo UE se refiere a un tipo de sistema/tipo de vehiculo con respecto a

un sistema (l) (0).

Componentes o unidades técnicas independientes que han de instalarse en el tipo de vehiculo (*)
para ajustarse a la homologacion de tipo de sistema:

Componente/Unidad técnica indepen-

. L 10 , <y .
diente (1) Caracter alfanumérico (") Numero de homologacion de tipo

Notas explicativas relativas al apéndice 4

(Las llamadas de nota a pie de pagina, las notas a pie de pagina y las notas explicativas no han de figurar en el
certificado de homologacion de tipo UE de un sistema del vehiculo):

© Indicar el sistema, el componente o la unidad técnica independiente con arreglo a la primera columna del
cuadro 6-1 del anexo VI (por ejemplo, instalacion de un motor o una familia de motores).
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a
@

@3

@
s

(6

)
@®
©
(10)

Tachar segun proceda.

Indicar el cddigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVV» asignado a cada tipo, variante y version,
conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo I. Para la identificacion de variantes y versiones puede
emplearse el cuadro que figura en el punto 2.2 de la parte B del anexo I.

Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n® 167/2013; deberéa indicarse el codigo, por
ejemplo «T4.3a» para tractores con distancia minima al suelo reducida y con una velocidad maxima por
construccion inferior o igual a 40 km/h.

Indicar el Estado miembro.

Solamente aplicable a la homologacion de tipo de un sistema como exencion para nuevas tecnologias o
nuevos conceptos, con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n° 167/2013.

Indicar la Gltima modificacion del Reglamento Delegado de la Comision de acuerdo con la modificacion
aplicada para la homologacion de tipo UE.

Numero romano de los anexos correspondientes del Reglamento Delegado de la Comision.

Facilitar esta informacion con respecto a cada tipo de vehiculo.

Véase la seccion 2.

De acuerdo con el cuadro 6-1 del anexo VI del presente Reglamento.
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Apéndice 5

Modelo del certificado de homologaciéon de tipo UE de una unidad técnica independiente o un
componente
CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE
MODELO D
(para la homologacion de tipo de componentes o unidades técnicas independientes)

CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE

Sello de la autoridad de homologacion

Comunicacion relativa a:

— la homologacion de tipo UE (")

— la extension de la homologacion de tipo UE (%) de un tipo de componente o unidad

— la denegacion de la homologacion de tipo UE (') técnica independiente () ()

— la retirada de la homologacion de tipo UE (')

en relacion con el/los anexo(s) (°) ... del Reglamento Delegado (UE) (n°) (") .../... de la Comisién [y
el/los anexo(s) ... (°) del Reglamento Delegado (UE) (n°) (') .../... de la Comision] ('), modificado en
Giltimo lugar por el Reglamento (Delegado) (') (UE) .../... (") (®) (de la Comisién) (') (del Parlamento
Europeo y del Consejo) (')

Numero de homologacion de tipo UE 0 TN

Motivo de la ampliacion/denegacion/retirada (1): ...ooe..eeeeereeeeseecesseene s s sseens s

SECCION I

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): .........ccooeoeeeienneieniieieee e
2.2. TAPO: ittt bbb bbb sa st
2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......c.cceeveerenrerereereerenerererenensersesessessesseasesseseesens
2.3. Razoén social y direccion del fabricante: ..........cocccvivrivirneninnee e
2.3.1. Nombre y direccion de las plantas de MONAJE: .....cecererrueeerirerrrenrienere e
2.3.2. Nombre y direccion del representante del fabricante (en SU CaS0): .cccoevererrererrrercrmererermneenns

2.4. En el caso de una unidad técnica independiente, vehiculos a los que se destina (°):

50 TS 1< TN o) OO
242, VATANES (3): srvvereeresreseeressesesssssssssssssssessessssessessssessessssessessassssessesossessssssssssessesssessassssssensossesossassesns
243, VEISIONES (2): wereeeeeeereeeseeseessessssssesssesesessesssessesssssesssssseseasesssnssssnsessmses e sossasasesssssessssssossesssesssseons
2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): ...
2.4.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (): oovveveeereeoeerereereseeesessonneens
2.6. Ubicacion y método de colocacion de la marca de homologacion de tipo: ......cccceeeereeeencne
SECCION 11
1. Servicio técnico encargado de realizar 10S ENSAYOS: ...cccveovrirercrirueereeiererieereeee e eee e seneene
2. Fecha del acta de eNSAYO0: ..ociieiiriiiiieeec ettt ettt et et b b

3. NUmMeEro del acta de ENSAYO: ...coceirrreririeiieieieieieteie ettt see st be e b et s e e bt e et etane
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SECCION 111

El abajo firmante certifica que la descripcion del fabricante, que figura en la ficha de caracteristicas
adjunta, del tipo de componente/unidad técnica independiente (') (°) indicado anteriormente es
exacta, que del tipo de (°)... se han presentado como prototipos una o varias muestras represen-
tativas seleccionadas por la autoridad de homologacion de tipo UE y que los resultados de los
ensayos adjuntos son aplicables al tiPO de (°) oueuvweereeereereeeseeeeeseeeseass s esesessesessesessesoseeseseeseneens

1. El tipo de componente/unidad técnica independiente (') (°) cumple/no cumple (') los
requisitos técnicos de los correspondientes actos reglamentarios.

2. Se concede/extiende/deniega/retira (') la homologacién.

2.1. Se concede la homologacion con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n° 167/2013,
de modo que solo es valida hasta el dd/mm/aaaa™.

3. Restricciones de validez (1) (4): ..................................................................................................

LIUZATT ittt s st s s s e e e e e e bbb a bbbt emb et st e st sttt

Nombre y firma (o representacion visual de una «firma electronica avanzada» de conformidad con la
Directiva 1999/93/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, con datos para la verificacion): ..............

Anexos:

Expediente de homologacion
Acta de ensayo

Nota:

Si este modelo se utiliza para la homologacion de tipo de un componente o una unidad técnica
independiente como exencion para nuevas tecnologias o nuevos conceptos, con arreglo al articulo 35
del Reglamento (UE) n°® 167/2013, el encabezamiento del certificado rezara: « CERTIFICADO DE
HOMOLOGACION DE TIPO UE PROVISIONAL, VALIDO UNICAMENTE EN EL TERRITO-
RIO DE ... ()». En el certificado de homologacion de tipo provisional se especificaran también las
restricciones impuestas a su validez de conformidad con el articulo 25, apartado 4, del Reglamen-
to (UE) n° 167/2013.

Notas explicativas relativas al apéndice 5

(Las llamadas de nota a pie de pagina, las notas a pie de pagina y las notas explicativas no han de figurar en el
certificado de homologacion de tipo UE de una unidad técnica independiente o un componente):

© Indicar el componente o la unidad técnica independiente con arreglo a la primera columna del cuadro 6-1 del
anexo VI (por ejemplo, estructura de proteccion en caso de vuelco [ROPS] [ensayos dinamicos]).

Tachar segiin proceda.

Indicar el codigo alfanumérico de tipo-variante-versién o «TVV» asignado a cada tipo, variante y version,
conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo I. Para la identificacion de variantes y versiones puede
emplearse el cuadro que figura en el punto 2.3 de la parte B del anexo I.

Indicar el Estado miembro.

Solamente aplicable a la homologacion de tipo de un componente o una unidad técnica independiente como
exencién para nuevas tecnologias o nuevos conceptos, con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE)
n° 167/2013.

Numero romano de los anexos correspondientes del Reglamento Delegado de la Comision.

Facilitar esta informacion con respecto a cada tipo de vehiculo.

@
@

3)
(©]

)
(©)
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Apéndice 6

Modelo de la adenda del certificado de homologacién de tipo UE de una
unidad técnica independiente 0 un componente

Adenda del certificado de homologacion de tipo UE

ADENDA DEL CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE CON
EL NUMERO DE HOMOLOGACION DE TIPO: ...

1. Restriccion de uso de (9) (N): cevvvevrerereeeeenriereerereeene (€ R

Notas explicativas relativas al apéndice 6

(Las llamadas de nota a pie de pdgina, las notas a pie de pdgina y las notas explicativas no
han de figurar en la adenda del certificado de homologacion de tipo UE):

(°) Tachar segin proceda.

(") Indicar el componente o la unidad técnica independiente con arreglo a la primera co-
lumna del cuadro 6-1 del anexo VI (por ejemplo, estructura de proteccion en caso de
vuelco [ROPS] [ensayos dinamicos]).

(®) De conformidad con el articulo 26, apartado 4, del Reglamento (UE) n°® 167/2013,
indicar las restricciones de uso y las condiciones especificas para el montaje del com-
ponente o la unidad técnica independiente.
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ANEXO VI

Sistema de numeracién de los certificados de homologacién de tipo UE

2.1.

2.2.

2.2.1.

222,

2.23.

Los certificados de homologacion de tipo UE se numeraran con arreglo
al método descrito en el presente anexo.

El nimero de homologacion de tipo UE constara de un total de cuatro
secciones para la homologacion de tipo de vehiculo entero y de cinco
secciones para la homologacion de tipo de sistemas, componentes y uni-
dades técnicas independientes, seglin se especifica a continuacion. En todos
los casos, las secciones estaran separadas por un asterisco («*»).

Seccion 1: la letra minuscula «e» seguida del nimero distintivo del
Estado miembro que expide la homologacion de tipo UE, aplicable a
todos los numeros de homologacion de tipo.

1 Alemania 19 Rumania
2 Francia 20 Polonia

3 Italia 21 Portugal
4 Paises Bajos 23 Grecia

5 Suecia 24 Irlanda

6 Bélgica 25 Croacia

7 Hungria 26 Eslovenia
8 Chequia 27 Eslovaquia
9 Espaiia 29 Estonia

11 Reino Unido 32 Letonia
12 Austria 34 Bulgaria
13 Luxemburgo 36 Lituania
17 Finlandia 49 Chipre

18 Dinamarca 50 Malta

Seccion 2: el numero del reglamento del Parlamento Europeo y del
Consejo o del reglamento delegado de la Comision aplicables.

En el caso de la homologacion de tipo UE de vehiculo entero, debera
indicarse «167/2013».

En el caso de la homologacion de tipo nacional de vehiculo entero para
series cortas, de conformidad con el articulo 37 del Reglamento (UE)
n® 167/2013, el texto «167/2013» deberd ir precedido de las letras ma-
yusculas «NKS».

En el caso de la homologacion de tipo de un sistema, un componente o una
unidad técnica independiente, debera indicarse el numero del correspon-
diente reglamento delegado de la Comisiéon que complemente el
Reglamento (UE) n°® 167/2013: «2015/208», «2015/68», «1322/2014» o
«2015/96».



02015R0504 — ES — 14.10.2016 — 001.001 — 220

2.3.

2.3.1.

2.4.

2.5.

Seccion 3: el ultimo reglamento delegado de la Comision modificativo
(por ejemplo, «RRR/2016»), seguido del codigo de identificacion del
sistema, el componente o la unidad técnica independiente, de la fase
de ejecucion y de la clase del dispositivo aplicable a la homologacion
de tipo con arreglo al cuadro 6-1.

— En el caso de la homologacion de tipo UE de vehiculo entero se
omitira la seccion 3.

En el caso de la homologacion de tipo UE de un sistema, un componente
o una unidad técnica independiente, deberd indicarse el numero del
ultimo reglamento delegado de la Comision modificativo, seguido de
un caracter alfanumérico conforme al cuadro 6-1 para identificar clara-
mente el tipo de sistema, componente o unidad técnica independiente.

Seccion 4: numero secuencial de los certificados de homologacion de tipo.

— Un n@imero secuencial con ceros a la izquierda (segiin proceda) que
represente el nimero de homologacion de tipo. El numero secuencial
debera tener cinco digitos, empezando por «00001».

Seccion 5: niimero secuencial que represente el nimero de extension de
la homologacion de tipo.

— Un ntimero secuencial de dos digitos, con un cero a la izquierda,
segiin proceda, empezando por «00», para cada niimero de homolo-
gacion de tipo expedido.

La seccion 5 se omitira Unicamente en las placas reglamentarias del
vehiculo.

Disposicion de los nimeros de homologacion de tipo (a efectos explica-
tivos, los nimeros secuenciales y el numero del Reglamento Delegado
modificativo [«<RRR/2016»] de la Comision son ficticios)

Ejemplo de la homologacion de tipo de componente de un neumatico,
expedida por Francia y atin no extendida:

— €2%2015/208*2015/208M*00003*00

— e2 = Francia (seccion 1)

— 2015/208 = Reglamento Delegado (UE) 2015/208 de la Co-
mision (seccion 2)

— 2015/208M = repeticion del nimero del Reglamento
Delegado (UE) 2015/208 para sefalar que no
ha sido modificado, junto con la letra «M»
para indicar que es un neumatico (seccion 3)

— 00003 = ntmero secuencial de la homologacion de tipo
(seccion 4)

— 00 = numero de extension (seccion 5)

Ejemplo de homologacion de tipo de sistema del vehiculo relativa a la
instalacion de un motor o una familia de motores, modificada por otro
Reglamento Delegado (UE) n® RRR/2016 de la Comision, extendida dos
veces y expedida por Bulgaria:
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— ¢34*2015/96*RRR/2016A*00403*02
— ¢34 = Bulgaria (seccion 1)
— 2015/96 = Reglamento Delegado (UE) 2015/96 (seccion 2)

— RRR/2016A = ntimero del Reglamento Delegado modificativo
(RRR/2016) de la Comision, junto con la
letra «A», que indica que se trata de la instala-
cién de un motor o una familia de motores
(seccion 3)

— 00403 = niimero secuencial de la homologacion de tipo
(seccion 4)

— 02 = numero de extension (seccion 5)

Ejemplo de homologacion de tipo nacional de vehiculo entero para series
cortas, extendida una vez, expedida por Austria y concedida de confor-
midad con el articulo 42 del Reglamento (UE) n° 167/2013:

— ¢el2*NKS167/2013*00001*01
— el2 = Austria (seccion 1)

— NKS167/2013 = Reglamento (UE) n° 167/2013, precedido del
denominador nacional de las series cortas
(seccién 2)

— 00001 = numero secuencial de la homologacién de tipo
(seccion 4)

— 01 = nimero de extension (seccion 5)

Ejemplo de nimero de homologacion de tipo de vehiculo entero, exten-
dida cinco veces y expedida por los Paises Bajos:

— e4*167/2013*10690*05

— ¢4 = Paises Bajos (seccion 1)
— 167/2013 = Reglamento (UE) n° 167/2013 (seccion 2)

— 10690 = nimero secuencial de la homologacion de tipo
(seccion 4)

— 05 = nimero de extension (seccion 5)

Cuadro 6-1

Codificacion para el sistema de numeracion de los certificados de homologaciéon de tipo UE de
sistemas, componentes y unidades técnicas independientes

LISTA I: Requisitos de eficacia medioambiental y de rendimiento de la unidad de propulsién

Reglamento Cardcter
Sistema, componente o unidad técnica independiente (UTI) Delegado (UE) de la .
s, alfanumérico
Comision
Sistema: instalacion de un motor o una familia de 2015/96 A
motores
Sistema: nivel sonoro externo 2015/96 B
Componente/UTI: motor/familia de motores 2015/96 C
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LISTA II: Requisitos de seguridad funcional de los vehiculos

Reglamento Cardct
Sistema, componente o unidad técnica independiente (UTI) Delegado (UE) de la aracter
Comision alfanumérico
Sistema: informacién del conductor 2015/208 D
Sistema: instalacion de los dispositivos de alumbrado 2015/208 E
y de senalizacién luminosa
Sistema: compatibilidad electromagnética 2015/208 F
Sistema: instalacion de avisadores acusticos 2015/208 G
Sistema: instalacion de retrovisores 2015/208 H
Sistema: instalacion del tren de rodaje 2015/208 I
UTI: compatibilidad electromagnética de los subcon- 2015/208 J
juntos eléctricos o electrénicos
Componente/UTI: masas de lastre 2015/208 K
Componente/UTI: estructura de proteccion lateral o 2015/208 L
trasera
Componente: neumatico 2015/208 M
Componente/UTI: acoplamiento mecénico (método de 2015/208 ND
ensayo dinamico)
Componente/UTI: acoplamiento mecénico (método de 2015/208 NS
ensayo estatico)
LISTA III: Requisitos de frenado de los vehiculos
Reglamento Cardct
Sistema, componente o unidad técnica independiente (UTT) Delegado (UE) de la I£ aracter
Comision alfanumerico
Sistema: frenado 2015/68 P

LISTA 1V: Fabricacién de vehiculos y requisitos generales relativos a la homologacién de tipo

Reglamento Cardcter
Sistema, componente o unidad técnica independiente (UTI) Delegado (UE) de la .
., alfanumérico
Comision
Sistema: exposicion del conductor al nivel de ruido n°® 1322/2014 R
Sistema: anclajes de los cinturones de seguridad n°® 1322/2014 S
Sistema: proteccion contra sustancias peligrosas n® 1322/2014 T
UTL: estructura de proteccion en caso de vuelco (en- n® 1322/2014 Ul
sayos dinamicos)
UTIL: estructura de proteccion en caso de vuelco (trac- n® 1322/2014 U2
tores de orugas)
UTL: estructura de proteccion en caso de vuelco (en- n°® 1322/2014 U3
sayos estaticos)
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LISTA IV: Fabricaciéon de vehiculos y requisitos generales relativos a la homologacion de tipo

Sistema, componente o unidad técnica independiente (UTI)

Reglamento
Delegado (UE) de la
Comision

Caracter
alfanumérico

UTI: estructura de proteccion en caso de vuelco
(montada en la parte delantera de tractores de via
estrecha, ensayos estaticos)

n® 1322/2014

U4S

UTI: estructura de proteccion en caso de vuelco
(montada en la parte delantera de tractores de via
estrecha, ensayos dinamicos)

n°® 1322/2014

u4b

UTTL: estructura de proteccion en caso de vuelco (mon-
tada en la parte trasera de tractores de via estrecha,
ensayos estaticos)

n° 1322/2014

Uss

UTL: estructura de proteccion en caso de vuelco
(montada en la parte trasera de tractores de via estre-
cha, ensayos dinamicos)

n° 1322/2014

uUsD

UTL: estructura de proteccion contra la caida de ob-
jetos

n° 1322/2014

Componente/UTI: asiento del conductor (categoria
A, clase I)

n® 1322/2014

Wi

Componente/UTI: asiento del conductor (categoria
A, clase II)

n® 1322/2014

w2

Componente/UTI: asiento del conductor (categoria
A, clase III)

n° 1322/2014

W3

Componente/UTI: asiento del conductor (categoria B)

n° 1322/2014

w4

Componente/UTI: cinturones de seguridad.

n® 1322/2014

UTI: proteccion contra la penetracion de objetos

n° 1322/2014
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1.1.

1.2.

ANEXO VII

Modelo de la hoja de resultados de los ensayos

Requisitos generales

La autoridad de homologacion de tipo debera proporcionar y adjuntar al
certificado de homologacion de tipo UE, con arreglo al articulo 25,
apartado 3, del Reglamento (UE) n° 167/2013, la hoja de resultados
de los ensayos, que debera tener la forma que se presenta en el apéndice
1 del presente anexo.

La informacion debe dejar claro en cada caso a qué variante y version es
aplicable. Una version no podra tener mas de un resultado. Sin embargo,
sera admisible una combinacién de varios resultados por version, con
indicacion del caso mas desfavorable. En este ultimo caso, debera espe-
cificarse en una nota que las entradas con un asterisco (*) solo contienen
los resultados mas desfavorables.
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Apéndice 1

Modelo de la hoja de resultados de los ensayos

HOJA DE RESULTADOS DE LOS ENSAYOS UE
MODELO
Formato: A4 (210 x 297 mm)
RESULTADOS DE LOS ENSAYOS

(debe ser cumplimentada por la autoridad de homologacion de tipo UE y

2.1.

adjuntada al certificado de homologacion de tipo UE)

Resultados del ensayo del nivel sonoro (externo):

Medido con arreglo al anexo III del Reglamento Delegado (UE) 2015/96 de
la Comision, modificado en ultimo lugar por el Reglamento Delegado (UE)
.../... de la Comision (') ()

Variante/Version

Vehiculo en movi- ... dB(A) ... dB(A) ... dB(A)
miento:

Vehiculo parado: ... dB(A) ... dB(A) ... dB(A)
Velocidad del motor: ... min"' ... min! ... min'

Resultados de los ensayos de las emisiones de escape

Medidas con arreglo:

— al anexo I del Reglamento Delegado (UE) 2015/96 de la Comision,
modificado en ultimo lugar por el Reglamento Delegado (UE) .../... de
la Comisién (') ): si/no (V);

— al anexo XII de la Directiva 97/68/CE del Parlamento Europeo y del
Consejo, modificada en ultimo lugar por la Directiva .../.../UE (de la
Comisién) (") (*): si/mo (1);

— al Reglamento (CE) n°® 595/2009 del Parlamento Europeo y del Con-
sejo, modificado en ultimo lugar por el Reglamento (Delegado) (') (UE)
@) ") .../... (M () (de la Comision) (') (del Parlamento Europeo y del
Consejo) (1): simo ('); o

— al anexo 4B del Reglamento n° 96 de la CEPE, serie 04 de modificaciones
(DO L 88 de 22.3.2014, p. 1.): si/no (*).

Resultados finales de los ensayos de NRSC/ESC/WHSC (") (incluido el
factor de deterioro):

Variante/Version

Fase

co ... g/kWh ... gkWh ... gkWh

HC ... g/kWh ... g/kWh ... g/kWh
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2.2.

NO; (%) ... g/lkWh ... g/kWh ... g/lkWh
HC + NO, ... g/kWh ... g/lkWh ... gkWh
MP ... g/kWh ... g/lkWh ... g/kWh
CO, ... g/kWh ... g/lkWh ... g/kWh

Resultados finales de los ensayos de NRTC/ETC/WHTC (') (incluidos
el factor de deterioro y la media ponderada de los ciclos transitorios de
arranque en caliente y en frio) (2):

Variante/Version

Fase

co ... g/kWh ... g/kWh ... g/kWh
HC ... g/kWh ... g/kWh ... gkWh
NO ... g’kWh ... g/kWh ... gkWh
HCNM ... g’kWh ... g/kWh ... gkWh
CH,4 ... g/kWh ... g/kWh ... gkWh
MP ... g’kWh ... g/kWh ... gkWh
CO, del ciclo en ca- ... gkWh ... g/kWh ... gkWh
liente del NRTC

Trabajo del ciclo en ... kWh ... kWh ... kWh
caliente NRTC

Trabajo del ciclo para ... kWh ... kWh ... kWh

un arranque en ca-

liente sin regeneracion

Nivel sonoro percibido por el conductor

Medido con arreglo al anexo XIII del Reglamento Delegado (UE)
n°® 1322/2014, modificado en wltimo lugar por el Reglamento Delega-
do (UE) .../... de la Comision (') (%)

Variante/Version

Exposicion del conductor al nivel de ... dB(A) ... dB(A)
ruido

... dB(A)

Meétodo de ensayo utilizado:

Método de ensayo 1, con arreglo al punto 2 — —
del anexo XIII del Reglamento Delegado
(UE) n° 1322/2014 de la Comisién (')

Método de ensayo 2, con arreglo al punto 3
del anexo XIII del Reglamento Delega-
do (UE) n° 1322/2014 de la Comision (')
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4. Eficacia de frenado

Medida con arreglo al anexo II del Reglamento Delegado (UE) 2015/68 de
la Comision, modificado en ultimo lugar por el Reglamento Delegado (UE)
... D de la Comisién

Cuadro 1
Ejes del vehiculo Ejes de referencia
Fuerza de Fuerza de
'N'[asa 1 frenado requerida Velocidad Masa de elnsayo frenado Velocidad
estatica (P) P (M desarrollada en
en las ruedas
las ruedas
kg N km/h kg N km/h
Eje 1
Eje 2
Eje 3
Eje 4
(") Véase el punto 2.1 del apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68.
Cuadro 1
Masa total del vehiculo presentado a hOmMOLOZACION ....cceviverieveieriiieriririrniisieesnereessesessssasessasessesessssesssssessnsenes kg
Fuerza de frenado requerida en 188 TUEAAS .....ccoouiiieieiiiiieciiiectie ettt ettt et a et e e N
Par de ralentizacion requerido en el arbol principal del sistema de frenado de resistencia .........c.cceeeeeee. Nm
Par de ralentizacion obtenido en el arbol principal del sistema de frenado de resistencia (seglin el diagrama) Nm

Cuadro 111

Tipo I Tipo III

Fuerza de frenado por eje (N)

[Véase el punto 4.2.1 del apéndice 1
del anexo VII del Reglamento (UE)

2015/68]

Eje 1 TL = oo % F. TL = oo % F.
Eje 2 Tz T % Fc T2 T e % Fc
Eje 3 T3 T T T T T TT T T, % Fe T3 T T % Fe

Carrera estimada del accionador (mm)

[Véase el punto 4.3.1.1 del apéndice 1
del anexo VII del Reglamento (UE)
2015/68]
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Eje 1 S| = tererereereeeeeeens S| = teerreeeeeeeeeeeennns
Eje 2 85 = veereeireeeereaaeas 89 = veereerreeirereeanas
Eje 3 $3 = rveereerrereerrreneas S3 = cvererrererrerreenaens

Empuje medio (N)

[Véase el punto 4.3.1.2 del apéndice 1
del anexo VII del Reglamento (UE)

2015/68]

Eje 1 ThAl R TTTT TSI TSSO ThAl R TTII T TI T TITeos
Eje 2 ThAZ BT TT IS eSTvSTon ThA2 R TTIST T T OvITe
Eje 3 ThA3 T i ThA3 T iireeriiaene.

Eficacia de frenado (N)

[Véase el punto 4.3.1.4 del apéndice 1
del anexo VII del Reglamento (UE)

2015/68]

Eje 1 T] T TIPS OUNIUPIRIN T] T TITOTIROPI

Eje 2 T2 BT TT PO TOUIUIOIORN T2 TS TIPTTURIORI

Eje 3 T3 = T3 T TTTITITTIT YO YSTeveren
Resultado del en- | Tipo I en caliente Tipo III en ca-
sayo de tipo 0 st liente
con el vehiculo (prevista) .
remolcado (prevista)
considerado (E)

Eficacia de frenado del vehiculo

[Véanse los puntos 2.3.3,2.43y2.5.5
del anexo II del Reglamento (UE)
2015/68]

Notas explicativas relativas al apéndice 1
(Las llamadas de nota a pie de pdgina, las notas a pie de pdgina y las notas explicativas no
han de figurar en la hoja de resultados de los ensayos):

(1)
2)
3)

Tachar segun proceda.
Suprimir la entrada si no procede.

Indicar la ultima modificacion del Reglamento Delegado de la Comision de acuerdo con
la modificacion aplicada para la homologacion de tipo UE.

@ Indicar unicamente la Gltima modificacién en caso de modificacién de uno o varios
articulos de la Directiva 97/68/CE, de acuerdo con la modificacion aplicada para la
homologacion de tipo CE.

)

Indicar unicamente la ultima modificacion en caso de modificaciéon de uno o varios
articulos del Reglamento (UE) n° 595/2009, de acuerdo con la modificacion aplicada
para la homologacion de tipo UE.

No indicar el valor de NOy si en el acta de ensayo solo figura el valor de la combi-
nacion NO, + HC.

(©)
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1.1.

1.2.

1.2.1.

1.3.

1.4.

1.5.

2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

ANEXO VIl

Formato de las actas de ensayo

Requisitos generales sobre el formato de las actas de ensayo

En relacion con cada acto reglamentario enumerado en el anexo I del
Reglamento (UE) n°® 167/2013, el servicio técnico debera elaborar el
modelo de acta de ensayo de acuerdo con sus normas de buenas
practicas.

El formato debera disefiarse de manera que se adectie a cada tipo de
ensayo realizado y se minimice la posibilidad de malentendidos o mal
uso. Conviene prestar una atencion especial a la presentacion de los
datos de los ensayos y a la facilidad de lectura de estos.

Conviene que los encabezamientos estén lo mas normalizados posible.

Las actas de ensayo deberan redactarse en una o varias de las lenguas
oficiales de la UE que determine la autoridad de homologacion.

Si el ensayo se ha realizado en un Estado miembro distinto del que tramita
la solicitud de homologacion, la autoridad de homologacion podra exigir
al solicitante que facilite una traduccion jurada del acta de ensayo.

Solo podran presentarse copias autentificadas de un acta de ensayo.

Si para realizar los ensayos es necesaria la calibracion, deberan adjun-
tarse a las actas de ensayo los correspondientes certificados de calibra-
cion. Los certificados de calibracion deberan cumplir lo dispuesto en el
apartado 5.10 (Informe de los resultados) de la norma EN ISO/
IEC 17025:2005 (Evaluacion de la conformidad. Requisitos generales
para la competencia de los laboratorios de ensayo y de calibracion).

Requisitos generales sobre el contenido de las actas de ensayo

Las actas de ensayo deberan contener la siguiente informacion:

Un titulo (por ejemplo, «Acta de ensayo sobre ...»).

El nombre y la direccion del servicio técnico, y el lugar donde se han
realizado los ensayos o las calibraciones si difiere de la direccion del
servicio técnico.

Una identificacion unica del acta de ensayo o el certificado de cali-
bracion (por ejemplo, el niimero de serie), con una identificacion en
cada pagina que permita reconocer esta como parte del acta de ensayo
o del certificado de calibracién, y con una identificacion que indique
claramente donde terminan el acta o el certificado.

Conviene que las copias impresas de las actas de ensayo y los certifi-
cados de calibracion vayan paginadas con el numero de pagina sobre el
total de paginas.

Una declaracion de que el acta de ensayo no debera ser objeto de
reproducciones parciales sin la autorizacion por escrito del servicio
técnico.

Informacién general sobre los vehiculos, conforme a la seccion 1 de las
entradas de datos de la ficha de caracteristicas establecidas en el punto 5
de la parte B del anexo 1.
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2.6.

2.7.

2.8.

2.8.1.

2.9.

2.10.

2.12.

2.13.

2.14.

2.15.

2.16.

2.17.

2.18.

En la informacion debera indicarse la variante o la version a las que se
aplica. Una version no debera tener mas de un resultado de ensayos.
Sin embargo, sera admisible una combinacién de varios resultados por
version, con indicacion del caso mas desfavorable. En este tltimo caso,
debera especificarse en una nota que las entradas con un asterisco (*)
solo contienen los resultados mas desfavorables.

Informacién general sobre los vehiculos ensayados con respecto a sis-
temas, componentes o unidades técnicas independientes, conforme a la
seccion 2 de las entradas de datos de la ficha de caracteristicas esta-
blecidas en el punto 5 de la parte B del anexo I.

El nimero de identificacion y la descripcion de las piezas y el equipo
que influyen significativamente en los resultados de los ensayos.

El método de ensayo utilizado.

La fecha de recepcion de los objetos que van a ensayarse o calibrarse,
cuando dicha fecha sea fundamental para la validez y la aplicacion de
los resultados, y las fechas en que se lleven a cabo el ensayo o la
calibracion.

Las condiciones ambientales que influyen en el ensayo: presion atmos-
férica (kPa); humedad relativa (%); temperatura ambiente (K); veloci-
dad y direccion del viento en la pista de ensayo (km/h), etc.

El estado del vehiculo que influya en el ensayo, por ejemplo con los
accesorios instalados; masas reales; tension de ensayo; tamafio de los
neumaticos; presion de los neuméticos; etc.

Una descripcion detallada de las caracteristicas del vehiculo, el sistema,
el componente o la unidad técnica independiente ensayados que influ-
yan significativamente en los resultados del ensayo.

Si los ensayos se realizan con un vehiculo, un sistema, un componente
o una unidad técnica independiente que combinan varias de las carac-
teristicas mas desfavorables con respecto al nivel de rendimiento que
debe alcanzarse (es decir, el caso mas desfavorable), en el acta de
ensayo debera explicarse como ha hecho el fabricante la seleccion de
acuerdo con el servicio técnico.

Los resultados de medicion especificados en los actos reglamentarios
pertinentes y, cuando sea necesario, los limites o umbrales que deben
respetarse y las unidades de medida.

En relacion con cada una de las mediciones mencionadas en el punto 2.12,
la decision correspondiente: ensayo superado o no superado.

Cuando proceda, una declaraciéon de que los resultados se refieren
exclusivamente a los objetos ensayados o calibrados.

Una declaracion detallada de la observancia de las diferentes disposi-
ciones que deben cumplirse, es decir, de las disposiciones con respecto
a las cuales no se exigian mediciones.

Si se permiten métodos de ensayo distintos a los prescritos en los actos
reglamentarios, en el acta deberéd indicarse el método de ensayo utili-
zado. Lo mismo cabe decir cuando son aplicables disposiciones alter-
nativas a las de los actos reglamentarios.

La autoridad de homologacion decidira el numero de fotografias que
deben hacerse durante los ensayos. Tratandose de ensayos virtuales, las
capturas de pantalla impresas u otras pruebas adecuadas podran susti-
tuir a las fotografias.
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2.19.

2.20.

2.21.

2.21.1.

2.21.2.

El servicio técnico encargado de realizar el ensayo y el nombre, la
funcion y la firma, o una identificacién equivalente, de las personas
que autorizan el acta de ensayo.

Las conclusiones extraidas.

Si se han formulado opiniones, suposiciones o interpretaciones, el ser-
vicio técnico debera documentar en qué se basan, y en el acta de
ensayo deberan figurar adecuadamente documentadas y sefialadas
como tales.

Cuando sea necesario para la interpretacion de los resultados, incluir lo
siguiente:

a) desviaciones o exclusiones del método de ensayo, o afiadidos a este,
e informacion sobre el ensayo especifico;

b) cuando proceda, una declaracion de conformidad o de no confor-
midad con los requisitos o las especificaciones;

c) si es aplicable, una declaracion de la incertidumbre estimada de la
medicion; la informacion sobre la incertidumbre es necesaria en las
actas de ensayo cuando influye en la validez o la aplicacion de los
resultados de los ensayos, cuando asi lo requiere una instruccion del
fabricante o cuando la incertidumbre afecta al cumplimiento del
limite de una especificacion;

d) opiniones e interpretaciones, de acuerdo con el punto 2.21.2, cuando
sean apropiadas y necesarias;

e) cualquier informacion adicional.

Las opiniones e interpretaciones incluidas en un acta de ensayo pueden
abarcar, entre otras cosas:

a) una opinion acerca de la declaracion de conformidad o no confor-
midad de los resultados con los requisitos;

b) recomendaciones sobre la manera de utilizar los resultados;

=

c) orientaciones de mejora;

d) si las opiniones e interpretaciones se han expresado en un dialogo
directo con el fabricante, es conveniente que ese didlogo se con-
signe por escrito.

Disposiciones especiales

Con respecto a los requisitos técnicos contemplados en los actos delega-
dos adoptados con arreglo al Reglamento (UE) n° 167/2013 y basados en:

a) reglamentos de la CEPE, por ejemplo el Reglamento n° 13 de la
CEPE, de disposiciones uniformes sobre la homologacion de vehi-
culos de las categorias M, N y O con relacion al frenado (DO L 257
de 30.9.2010, p. 1),
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3.2

b) codigos normalizados de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion de tractores agricolas y forestales, por
ejemplo el Codigo n° 7 para los ensayos oficiales de las estructuras
de proteccion en caso de vuelco montadas en la parte trasera de los
tractores agricolas y forestales de ruedas de via estrecha, o

¢) normas EN/ISO, por ejemplo la norma EN 15695-1 (Tractores y
maquinaria agricola autopropulsada. Proteccién del operador contra
sustancias peligrosas. Parte 1: Clasificacion de las cabinas, requisi-
tos y métodos de ensayo),

las actas de ensayo deberan contener la misma informacion técnica,
expuesta en el mismo orden, que los modelos de acta de ensayo pre-
sentados en el reglamento de la CEPE, el codigo de la OCDE o la
norma EN/ISO correspondientes.

Las actas de ensayo levantadas conforme a la Directiva 2003/37/CE, la
Directiva 97/68/CE, el Reglamento (UE) n° 595/2009, la Directiva
2007/46/CE o los reglamentos internacionales mencionados en el
capitulo XIII del Reglamento (UE) n° 167/2013 y los actos delegados y
de ejecucion adoptados con arreglo a dicho Reglamento se aceptaran a
efectos de homologacion de tipo de conformidad con el Reglamento (UE)
n°® 167/2013 en relacién con los componentes y las unidades técnicas
independientes siguientes, en las condiciones indicadas en el cuadro 8-1:

Cuadro 8-1

Actas de ensayo de componentes y unidades técnicas independientes que pueden presentarse al solicitar
la homologacion de tipo conforme al Reglamento (UE) n° 167/2013

Componente/UTI Condiciones de aceptacion

Componente/UTI: motor/familia de motores | Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 2000/25/CE (1),
modificada en ultimo lugar por la Directiva 2014/43/UE (?)

Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 97/68/CE, mo-
dificada por la Directiva 2012/46/UE (%)

Acta de ensayo levantada conforme al Reglamento (CE) n® 595/2009
Acta de ensayo levantada conforme al anexo 4B del Reglamento

n° 96 de la CEPE, serie 04 de modificaciones (DO L 88 de
22.3.2014, p. 1)

UTIL: compatibilidad electromagnética de los | Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 2009/64/
subconjuntos eléctricos o electronicos CE (*), en la medida en que el equipo de ensayo haya sido
actualizado en relacion con:

— Las emisiones electromagnéticas de banda ancha y de
banda estrecha radiadas por los vehiculos

— Las emisiones electromagnéticas de banda ancha y de
banda estrecha radiadas por los subconjuntos electrénicos

El equipo de medicion y el lugar de ensayo deberan cumplir
los requisitos de la publicacion n° 16-1 del Comité Internacio-
nal Especial de Perturbaciones Radioeléctricas (CISPR).

— Las emisiones electromagnéticas de banda ancha y de
banda estrecha radiadas por los vehiculos

— Para calibrar la antena podra utilizarse el método indicado
en el anexo C de la sexta edicion de la publicacion n® 12
del CISPR

Acta de ensayo levantada conforme al Reglamento n° 10 de la
CEPE, serie 04 de modificaciones, correccion de errores 1 de
la revision 4, suplemento 1 de la serie 04 de modificaciones
(DO L 254 de 20.9.2012, p. 1)
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Componente/UTI

Condiciones de aceptacion

Componente/UTI: masas de lastre

Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 2009/63/CE (%)

Componente/UTI: estructura de proteccion
lateral o trasera

Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 89/297/
CE (%) (vehiculos de las categorias O3 y O4)

Acta de ensayo levantada conforme al Reglamento n® 73 de la
CEPE, serie 01 de modificaciones (vehiculos de las categorias
03 y 04) (DO L 122 de 8.5.2012, p. 1)

Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 70/221/
CEE (7), modificada por la Directiva 2006/20/CE de la Comi-
sion (®) (vehiculos de la categoria O)

Componente/UTI: acoplamiento mecanico

Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 2009/144/CE (°)

— Meétodo de ensayo dindmico o estatico Ginicamente aceptado
para vehiculos con un indice de velocidad «a»: velocidad mé-
xima por construccion no superior a 40 km/h

— Meétodo de ensayo dinamico aceptado para vehiculos con un
indice de velocidad «b»: velocidad méaxima por construccion
superior a 40 km/h

UTI: estructura de proteccion en caso de
vuelco (ensayos dinamicos)

Acta de ensayo levantada conforme al codigo normalizado de
la OCDE para los ensayos oficiales de las estructuras de pro-
teccion de tractores agricolas y forestales (ensayo dinamico),
Codigo n° 3 de la OCDE, edicion 2012 de febrero de 2012

UTI: estructura de protecciéon en caso de
vuelco (tractores de orugas)

Actas de ensayo levantadas conforme al codigo normalizado de
la OCDE para los ensayos oficiales de las estructuras de pro-
teccion de tractores agricolas y forestales de orugas, Codigo
n°® 8 de la OCDE, edicion 2012 de febrero de 2012

UTI: estructura de proteccion en caso de
vuelco (ensayos estaticos)

Actas de ensayo levantadas conforme al codigo normalizado de
la OCDE para los ensayos oficiales de las estructuras de pro-
teccion de tractores agricolas y forestales (ensayo estatico),
Codigo n® 4 de la OCDE, edicion 2012 de febrero de 2012

UTI: estructura de proteccion en caso de
vuelco (montada en la parte delantera de
tractores de via estrecha)

Actas de ensayo levantadas conforme al codigo normalizado de
la OCDE para los ensayos oficiales de las estructuras de pro-
teccion montadas en la parte delantera de tractores agricolas y
forestales de ruedas de via estrecha, Cddigo n® 6 de la OCDE,
edicion 2012 de febrero de 2012

UTI: estructura de proteccion en caso de
vuelco (montada en la parte trasera de trac-
tores de via estrecha)

Actas de ensayo levantadas conforme al codigo normalizado de
la OCDE para los ensayos oficiales de las estructuras de pro-
teccion montadas en la parte trasera de tractores agricolas y
forestales de ruedas de via estrecha, Cddigo n® 7 de la OCDE,
edicion 2012 de febrero de 2012

UTT: estructura de proteccion contra la caida
de objetos

Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 2009/144/
CE, modificada por la Directiva 2010/52/UE de la Comi-
sion (19), o conforme al cédigo normalizado de la OCDE
para los ensayos oficiales de las estructuras de proteccion con-
tra la caida de objetos en los tractores agricolas y forestales,
Cédigo n° 10 de la OCDE, edicion 2009 de febrero de 2009

Componente/UTI: asiento del conductor

Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 78/764/
CEE ('), modificada por la Directiva 1999/57/CE ('?)
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3.3.

3.4.

3.4.1.

3.4.1.1.

Componente/UTI Condiciones de aceptacion

Componente/UTI: cinturones de seguridad. | Acta de ensayo levantada conforme al Reglamento n® 16 de la
CEPE, suplemento 1 de la serie 06 de modificaciones (DO
L 233 de 9.9.2011, p. 1)

UTIL: proteccion contra la penetracion de | Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 2009/144/
objetos (OPS). CE, modificada por la Directiva 2010/52/UE

Acta de ensayo levantada conforme al anexo 14 del Regla-
mento n° 43 de la CEPE, suplemento 12 de la serie 00 de
modificaciones (DO L 230 de 31.8.2010, p. 119)

(") Directiva 2000/25/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, de 22 de mayo de 2000, relativa a las medidas que deben adoptarse
contra las emisiones de gases contaminantes y de particulas contaminantes procedentes de motores destinados a propulsar tractores
agricolas o forestales y por la que se modifica la Directiva 74/150/CEE del Consejo (DO L 173 de 12.7.2000, p. 1).

Directiva 2014/43/UE de la Comision, de 18 de marzo de 2014, por la que se modifican los anexos I, II y III de la

Directiva 2000/25/CE del Parlamento Europeo y del Consejo relativa a las medidas que deben adoptarse contra las

emisiones de gases contaminantes y de particulas contaminantes procedentes de motores destinados a propulsar tractores

agricolas o forestales (DO L 82 de 20.3.2014, p. 12).

Directiva 2012/46/UE de la Comision, de 6 de diciembre de 2012, por la que se modifica la Directiva 97/68/CE del

Parlamento Europeo y del Consejo, relativa a la aproximacion de las legislaciones de los Estados miembros sobre

medidas contra la emision de gases y particulas contaminantes procedentes de los motores de combustion interna que

se instalen en las maquinas moéviles no de carretera (DO L 353 de 21.12.2012, p. 80).

Directiva 2009/64/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, de 13 de julio de 2009, relativa a la supresion de parasitos

radioeléctricos (compatibilidad electromagnética) producidos por los tractores agricolas o forestales (DO L 216 de

20.8.2009, p. 1).

(°) Directiva 2009/63/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, de 13 de julio de 2009, sobre determinados elementos y
caracteristicas de los tractores agricolas o forestales de ruedas (DO L 241 de 19.8.2009, p. 23).

(°) Directiva 89/297/CEE del Consejo, de 13 de abril de 1989, relativa a la aproximacion de las legislaciones de los Estados
miembros sobre la proteccion lateral de determinados vehiculos de motor y sus remolques (DO L 124 de 13.4.1989, p. 1).

(7) Directiva 70/221/CEE del Consejo, de 20 de marzo de 1970, relativa a la aproximacion de las legislaciones de los
Estados Miembros sobre los depositos de carburante liquido y los dispositivos de proteccion trasera de los vehiculos a
motor y de sus remolques (DO L 76 de 6.4.1970, p. 23).

(®) Directiva 2006/20/CE de la Comision, de 17 de febrero de 2006, por la que se modifica, para adaptarla al progreso
técnico, la Directiva 70/221/CEE del Consejo, sobre los depositos de carburante y los dispositivos de proteccion trasera
de los vehiculos de motor y de sus remolques (DO L 48 de 18.2.2006, p. 16).

(°) Directiva 2009/144/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, de 30 de noviembre de 2009, relativa a determinados
elementos y caracteristicas de los tractores agricolas o forestales de ruedas (DO L 27 de 30.1.2010, p. 33).

(') Directiva 2010/52/UE de la Comision, de 11 de agosto de 2010, por la que se modifican, para adaptar sus disposiciones
técnicas, la Directiva 76/763/CEE del Consejo, sobre los asientos de ocupantes de los tractores agricolas o forestales de
ruedas, y la Directiva 2009/144/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, relativa a determinados elementos y carac-
teristicas de los tractores agricolas o forestales de ruedas (DO L 213 de 13.8.2010, p. 37).

(') Directiva 78/764/CEE del Consejo, de 25 de julio de 1978, relativa a la aproximacion de las legislaciones de los Estados
Miembros sobre el asiento del conductor de los tractores agricolas o forestales de ruedas (DO L 255 de 18.9.1978, p. 1).

('?) Directiva 1999/57/CE de la Comision, de 7 de junio de 1999, por la que se adapta al progreso técnico la Directiva 78/764/CEE
del Consejo relativa al asiento del conductor en los tractores agricolas o forestales de ruedas (DO L 148 de 15.6.1999, p. 35).

(2

-~

(3

-~

(4

~

Acta de ensayo del frenado

Los modelos de las actas de ensayo del frenado figuran en los apén-
dices 1 a 5.

En el apéndice 1 figura la informacion adicional que debe indicarse en
el formulario del modelo de acta de ensayo para los procedimientos
alternativos de los ensayos de tipo I y de tipo III de los frenos del
vehiculo remolcado [anexo VII, apéndice 1, del Reglamento (UE)
2015/68].

Numero de acta de ensayo

El nimero de acta de ensayo se compone de dos partes: una parte
basica y un sufijo que identifica el nivel de la cuestion tratada en el
acta de ensayo.

La parte basica, compuesta de un méaximo de veinte caracteres, y el
sufijo estaran claramente separados entre si, por ejemplo con un
punto o una barra.
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3.4.1.2.

34.2.

La parte basica del nimero de acta de ensayo solo se referira a los
frenos con el mismo identificador de freno y el mismo factor del freno.

Codigo de ensayo

Ademas del nimero de acta de ensayo, un «codigo de ensayo» com-
puesto de hasta ocho caracteres (por ejemplo, ABC123) indicara los
resultados del ensayo aplicables a los identificadores y al ejemplar de
ensayo, descrito mediante la informacion indicada en el punto 3.7 del
apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68.
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Apéndice 1

Modelo de acta de ensayo para los procedimientos alternativos de los
ensayos de tipo I y de tipo III de los frenos del vehiculo remolcado

[anexo VII, apéndice 1, del Reglamento (UE) 2015/68]

Acta de ensayo N.° .....ccccovevninennnenn
Parte basica: ID4- .......ccccovvcerenineenne.
Sufijo: oo
1. Generalidades ........cocveeriircrncerereceretrenrreree et rennea e et esnaes
1.1 Fabricante del eje (nombre y dir€cCion): ......c.cocveeeeeeernscrnrercreneruenennens
1.1.1. Marca del fabricante del €€ ....ccorieerrieeeerrrreeerreeerce e
1.2. Fabricante del freno (nombre y direccion): .......ccoveeeeencccnerenreeeeereneuenes
1.2.1. Identificador del freno ID-2-: .......coeiviericrnnrcreereesrcerere s
1.2.2. Dispositivo de ajuste automatico del freno: integrado / no integrado (*)
1.3. Ficha de caracteristicas del fabricante:
2. Registro del ensayo
En cada ensayo deben registrarse los siguientes datos:
2.1. COIZO dE ENSAYO: ..ecuirereiririaireereiereeiet ettt st sea e s ebeenens
2.2. Ejemplar de ensayo (identificacion precisa de la variante ensayada
vinculada con la ficha de caracteristicas del fabricante)
2.2.1. Eje
2.2.1.1.  Identificador del €je: ID1- ..ocioiiicoieiiinieieie ettt
2.2.1.2. Identificacion del eje ensayado: ........cceermvereireienieeciniernereeeesieenens
2.2.1.3. Carga del eje ensayado (identificador Fe): ID3- ......ccccccovcvrrrennnne daN
2.2.2. Freno
2.2.2.1. Identificador del freno: ID2- ......ccoovceeerninieencercrennieieeee e eees
2.2.2.2. Identificacion del freno ensayado: .......ccoccceeineieneseninieeteineneee e
2.2.2.3. Capacidad de carrera maxima del freno (¥*): ....cccceovvneiniinnennininnens
2224, Longitud efectiva del 4rbol de 1eVas®: ..........coowwooeeerreeoerreeresreeesseeernees
2.2.2.5. Variaciones del material segin el punto 3.8, letra m), del apéndice 1
del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68: ......c.ccooevervrvirercrnrrennacncs
2.2.2.6. Tambor 0 disco de fIeno (¥) ..coecicieeererinieierieeteeree et
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2.2.2.6.1. Masa de ensayo real del disco o del tambor (¥): ....cccceeevevveervverrrernnnnne
2.2.2.6.2. Diametro externo nominal del diSco (¥¥): .....ccoeriiiieeninenininnienncrnens
2.2.2.6.3. Tipo de refrigeracion del disco ventilado / no ventilado (*)
2.2.2.6.4. Con o sin buje integrado (*)
2.2.2.6.5. Disco con tambor integrado (con o sin funcién de freno de estaciona-
miento) (¥) (¥*)
2.2.2.6.6. Relacion geométrica entre las superficies de friccion del disco y el
montaje del diSCO: .ottt
2.2.2.6.7. Material de DASE: .......cceeecuriereniiirireeurtresie et eee et sttt et s
2.2.2.7. Forro o pastilla de freno (*)
2.2.2.7.1. FabIICANLe: .ovviiicirnmiiiiieiisiniissesiiiessesss sttt sessesssssesessass
2.2.2.7.20 MATCAL oottt st st bbbttt s
2.2.2.7.3. TIPO: ettt sttt s et tene
2.2.2.7.4. Método de fijacion del forro o de la pastilla en la zapata o la placa (*):
2.2.2.7.5. Espesor de la placa, peso de las zapatas u otra informacion descriptiva
(ficha de caracteristicas del fabricante) (*): ....cccoeeevenieininienesirinrenenes
2.2.2.7.6. Material de base de la zapata o la placa de freno (¥): ...ccooeveevvrenens
2.2.3. Dispositivo de ajuste automatico del freno (no aplicable si se trata de
un dispositivo integrado) (*)
2.2.3.1. Fabricante (nombre y dir€CCION): ...coeererrireereiereiieieetrieereeereeeesseenens
22320 MAICA! .oovirrrrcirirrrcneeeeesenraresenrsneesessesearee s eses et esnensessenesnasseesnanenens
2.2.3.3.  THPO: ttueutieietie et te ettt ettt et ek ate e s e bbb et s e b e an s b et s s et b esaantenn
2234, VEISION c.ciirereercericeceeerersesensieseesnemses s sseesennssereesensasseseanesessessanassessanonsens
2.2.4. Ruedas (respecto a las dimensiones, véanse las figuras 1A y 1B en la ficha

de caracteristicas de los ejes y los frenos del vehiculo remolcado respecto a
los procedimientos alternativos para los ensayos de tipo I y de tipo III)

2.2.4.1. Radio de rodadura del neumatico de referencia (R.) con la carga de
ensayo del €6 (Feo)i ittt
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22.42.

2.2.5.

2.2.6.

2.2.6.1.

2.2.6.2.

2.2.6.3.

22.64.

2.3.

2.3.1.1

Datos de la rueda instalada durante los ensayos:

Tamafio del Tamafio de la

neumatico llanta Xe (mm) De (mm) Ee (mm) Ge (mm)
Longitud de la palanca 1e: .........ccveimrnienenneeeciiceeniescrensenseaes
Accionador del freno
FabIICANTE: ..occvieeeeecrrerrrrerrnceeenee et ene e sesese et senenen
MATCAL oo
TIPOI ettt e bbb sennene
Numero de identificacion (€NSAY0): ......ccceeeverrserrierirererissesesseseneeseennens
Resultados de los ensayos (corregidos para tener en cuenta una resis-
tencia a la rodadura de 0,01°F. y 0,02°F,, respectivamente)
En el caso de vehiculos de las categorias
— RI1, R2, S1
— «R3a/R4a/S2ax» (***)
— «R3b, R4b, S2b» en los que la suma de las masas técnicamente
admisibles por eje no sea superior a 10 000 kg (*¥*%*)
En funcién de la velocidad maxima por construccion y la resistencia a
la rodadura asumida de 0,01 o 0,02, se aplicaran los siguientes cuadros
AacC:
Coeficiente de resistencia a la rodadura considerado R = 0,01 (también
cubre los vehiculos remolcados especificados en el punto 2.3.1 con
una velocidad maxima por construccion superior a 40 km/h)
Cuadro A: Aplicable a todos los vehiculos
remolcados, como se especifica en el punto 2.3.1 0
Tipo de ensayo
Apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 3.5.1.4. 35220 3.5.2.4.
2015/68, punto: 3523
Velocidad de ensayo km/h 40 40 40
Presion del accionador del freno p. kPa —
Tiempo de frenado min — 2,55 —

Fuerza de freno desarrollada T, daN

Eficiencia del freno T./F, -

Carrera del accionador s, mm

Par de entrada del freno C. Nm

Par umbral de entrada del freno Cy,. Nm
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23.1.2

23.13

Coeficiente de resistencia a la rodadura considerado R = 0,02 (cubre
los vehiculos remolcados Ra y Sa especificados en el punto 2.3.1 con
una velocidad maxima por construcciéon no superior a 40 km/h)

Cuadro B: Procedimiento de ensayo alternativo aplicable a
todos los vehiculos remolcados de las categorias Ra y Sa 0 I
Tipo de ensayo

Anexo VII, apéndice 2, punto: 3.5.1.4. 35220 3.5.2.4.
3523
Velocidad de ensayo km/h 40 40 40

Presion del accionador del freno p. kPa —

Tiempo de frenado min — 2,55 —

Fuerza de freno desarrollada T, daN

Eficiencia del freno T./F. -

Carrera del accionador s, mm —

Par de entrada del freno C. Nm —

Par umbral de entrada del freno Cy,. Nm

Coeficiente de resistencia a la rodadura considerado R = 0,02 (cubre
los vehiculos remolcados Ra y Sa especificados en el punto 2.3.1 con
una velocidad maxima por construccion no superior a 30 km/h)

Cuadro C: Procedimiento de ensayo alternativo en el caso de
los vehiculos remolcados con v, < 30 km/h 0 I
Tipo de ensayo

Apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 3.5.1.4. 35220 3.5.24.
2015/68, punto: 3523
Velocidad de ensayo km/h 30 30 30

Presion del accionador del freno p. kPa —

Tiempo de frenado min — 3,90 —

Fuerza de freno desarrollada T, daN

Eficiencia del freno T./F. -

Carrera del accionador s, mm —

Par de entrada del freno C. Nm —

Par umbral de entrada del freno Cy. Nm

En el caso de vehiculos de las categorias

— «R3a/R4a/S2ay» (***)
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— «R3b, R4b, S2b» en los que la suma de las masas técnicamente
admisibles por eje no sea superior a 10 000 kg (***)

— «R3b, R4b, S2b» en los que la suma de las masas técnicamente
admisibles por eje sea superior a 10 000 kg

Tipo de ensayo 0 I
Apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 3.5.1.4. 3.5.3.1. 3.53.2.
2015/68, punto:
Velocidad de ensayo inicial km/h 60 60

Velocidad de ensayo final km/h

Presion del accionador del freno p. kPa —

Numero de aplicaciones de los frenos - — 20 —

Duracién del ciclo de frenado — 60 —

Fuerza de freno desarrollada T, daN

Eficiencia del freno T./F. -

Carrera del accionador se mm —

Par de entrada del freno Ce Nm —

Par umbral de entrada del freno C0O,e Nm —

3. Ambito de aplicacion

El ambito de aplicacion especifica las variantes de eje o de freno
cubiertas por el acta de ensayo, mostrando qué variables abarca
cada codigo de ensayo.

4. Este ensayo se ha llevado a cabo y sus resultados se han consignado
de conformidad con el apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE)
2015/68.

Tras el ensayo descrito en el punto 3.6 del apéndice 1 del anexo VII
del Reglamento (UE) 2015/68, se consider6 que se cumplian / no se
cumplian (*) las disposiciones del punto 2.2.2.8.1 del anexo I del
Reglamento (UE) 2015/68.

Servicio técnico que ha realizado el ensayo (¥****) que ha realizado el

ensayo

Firma: .....ccocooiinieinn Fecha: ....ccooooeviiiiiies
5 Autoridad de homologacion (***%*)

Firma: ...ccoooovvviiiiiieee, Fecha: .....cccoovvenviiinas
(*) Tachar lo que no proceda.

(**)  Solo se aplica a los frenos de disco.

(***)  Si estos vehiculos han sido sometidos al ensayo de tipo III (comparese con el
punto 2.3.1 0 2.3.2 +).

(****) Deben firmar personas diferentes, aun cuando el servicio técnico y la autoridad de
homologacion sean la misma entidad, o aunque con el acta se expida una autoriza-
cion aparte emitida por la autoridad de homologacion.
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Apéndice 2

Formulario del modelo de acta de ensayo para un dispositivo alternativo de
ajuste automatico del freno segin lo prescrito en el punto 3.7.5 del apéndice

1 del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68

Acta de ensayo n° ........cccoceeeieierenennns

1.1.

1.3.

1.4.

Identificacion

TIPO cettttrtee ettt ettt bbbttt ettt et e et st ne e st e bt b bt ananenn

1Y (04 1 O RO

Carga del eje ensayado (identificador F.): ID3-.....ccccovcireniiecennene daN

N.° de acta de ensayo para los procedimientos alternativos de los
ensayos de tipo I y de tipo III de los frenos del vehiculo remolcado
[anexo VII, apéndice I, del Reglamento (UE) 2015/68] ......ccccceveueenen.

Freno:

TIPO: ettt e e e e

MOAEIO: ettt ettt sa e e s ee e s aasaa e e e sse st et et e aensenenranen

FOITo de fren0: ...coeceevireseceercer st e e esesee s e seressesenseenes

MATCA/TIPO: cueveinieieiriairteest ettt sttt ettt re e s b et ne e sbenensene

ACCIONAMICIILO: veeveurererrervensereeresereersrseosessersesessessesseseesarsessestossesessessessesessons

FabIiCANLE: ..veveveieirieie ettt e st esess e s e s eseese e sbesresbeereseeseeseeseesnanen

Tipo (cilindro/diafragma) (*):

11 (04 1 L O RO

Longitud de la palanca (1): ....ccooeveiiricnnecrnennee e mm

Dispositivo de ajuste automético del freno:

Fabricante (nombre y dir€CCiON): .......cocevereereinecereeercernereresesnesesieennns

TIPO: ettt e

VEISION: oiuieiciicterierieesieeteteesteeteesesseseseasseaesebeasestesaesasesseseassnsansensensasensanen
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2. Registro de los resultados de los ensayos

2.1. Rendimiento del dispositivo de ajuste automatico del freno

2.1.1. Rendimiento en caliente de los sistemas de frenado de servicio deter-
minado conforme al ensayo definido en el punto 3.6.2.1 a) del apén-
dice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68: ........, por ciento
o

Carrera del accionador s, determinada conforme al ensayo definido en
el punto 3.6.2.1 b) del apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE)
2015/68: ottt mm

2.1.2. Marcha libre seglin el punto 3.6.3 del apéndice 1 del anexo VII del
Reglamento (UE) 2015/68: si / no (¥)

3. Nombre del servicio técnico / autoridad de homologacion de tipo (*)
que ha realizado €l eNSaYO0: .....ccccccvrrieiinniin s

4. Fecha del enSayo: ....cccecceereeniniercreetr ettt

5. Este ensayo se ha llevado a cabo y sus resultados se han consignado
de conformidad con el punto 3.6.2 del apéndice 1 del anexo VII del
Reglamento (UE) 2015/68.

6. Tras el ensayo contemplado en el punto 5, se considerd que lo dis-
puesto en el punto 2.2.2.8.1 del anexo I del Reglamento (UE) 2015/68:
se cumplia / no se cumplia (*)

7. Servicio técnico (**) que ha realizado el ensayo

Firma: .....cccovveeneiinccens Fecha: ...cccoevenniciniccne
8 Autoridad de homologacion (**)

Firma: ...ocooovevniiicce Fecha: ...ccoveinniiicce

(*) Tachar lo que no proceda.

(**) Deben firmar personas diferentes, aun cuando el servicio técnico y la autoridad de
homologacién sean la misma entidad, o aunque con el acta se expida una autorizacion
aparte emitida por la autoridad de homologacion.
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Apéndice 3

Acta de ensayo del dispositivo de mando de sistemas de frenado de inercia

4.1.

4.2.

43.

8.1.

8.2.

9.1.

9.2.

9.3.

FabTICANLE ...veevereecrirereieierestertrece e resererasseserersesesaestssnasesserassessnaseserarsesenans

Marca

Tipo

Caracteristicas de los vehiculos remolcados a los que el fabricante
destina el dispositivo de mando:

masa G'5 = kg

fuerza estatica vertical admisible en el cabezal del dispositivo de trac-
CIOM vttt es ettt s a e b st et ese st s s en bt eeaneseanas N

vehiculo remolcado con barra de traccion rigida / vehiculo remolcado
de varios ejes con barra de traccion pivotante (*)

Breve descripcion

(Lista de los planos y dibujos acotados adjuntos)

Diagrama ilustrativo del principio del mando

Recorrido s = mm

Relacion de desmultiplicacion del dispositivo de mando:

con dispositivo de transmision mecanica (¥)Tachar lo que no proceda.

Ih = d€ e Qeereeneereenecrnerereee e re e snnenees (**)
FHZ (FF) o ettt ettt e cm
Recorrido del cilindro maestro Sgy .oeevveeeeevereeeerereeereereenesueeenens mm
Recorrido de reserva del cilindro maestro Sgj, ...oceeeveeereeverennns mm

Resultados de 10S eNSAY0S: ....ccceceeecerieicrenirieeieeie et ssesenens

Eficiencia

con dispositivo de transmision mecanica (¥) Ny = .oceveeeveencncnrennennns

con dispositivo de transmision hidraulica (*) Ny = .ccoceeeveerenieeninrnienens

Fuerza complementaria K = ..o N

Fuerza maxima de compresion Dj = .....ccccoeoieiiiirniincninnecirineineene N
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9.4.

9.5.

9.6.

9.7.

9.8.

9.8.1.

9.8.1.1.

9.8.1.2.

9.8.1.3.

9.8.2.

9.8.2.1.

9.8.2.2.

9.8.2.3.

Fuerza maxima de traccion Dy = .....cooveveeeverereeeveeecerreeereceeseseenns N
Umbral de fuerza Kp = oottt nrenne s N
Pérdida de recorrido y recorrido de reserva: .....c.ooeeeeveceninieseniseneenens
cuando la posicion del dispositivo de traccion influye (¥) s, = mm .........
con un dispositivo de transmision hidraulica (¥) s"+ = s"y, X i, = mm
Recorrido efectivo (til) del mando §' = ....cooeecererrenccrerrencnnnens mm

Esta / No esta instalado (*) un protector contra sobrecargas segun el
punto 3.6 del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68

Si el protector contra sobrecargas esta instalado antes de la palanca de
transmision del dispositivo de mando

Fuerza umbral del protector contra sobrecargas Dop = coovueeriinnae. N

Si el protector contra la sobrecarga es mecanico (*)fuerza maxima que
puede desarrollar el dispositivo de mando de inercia

Pvméx/iHo = Popiméx R T P PPN N

Si el protector contra sobrecargas es hidraulico (*) presion que puede
desarrollar el dispositivo de mando de inercia

P'mix/Ih = Pop max = seeseersrsesressssstsisemsimssssssssasstsssesssssssss s N/em?

Si el protector contra sobrecargas esta instalado después de la palanca
de transmision del dispositivo de mando

Fuerza umbral sobre el protector contra sobrecargassi el protector
contra sobrecargas €s mecanico (*) .....ccccevrerervreereecneenes Dgp.ifo = N

Si el protector contra sobrecargas es hidraulico (*) Dgp.ip = .oveeeene N
Si el protector contra sobrecargas es mecanico (*)

fuerza maxima que puede desarrollar el dispositivo de mando de iner-
cia

Pvméx = Popiméx et errerreeeneeeaceieiereeee s eereeeaeearae e s e te e s e e anen e naaan N
Si el protector contra sobrecargas es hidraulico (*)
presion que puede desarrollar el dispositivo de mando de inercia

_ _ 2
P'imix = Dop_max = -eeeseeseeesessiessessinssessinssessissess st ssesseessess s ssensens N/em
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10. El dispositivo de mando descrito cumple / no cumple (*) los requisitos
de los puntos 3, 4 y 5 del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68.

11. Este ensayo se ha llevado a cabo y sus resultados se han consignado
de conformidad con las disposiciones pertinentes del anexo VIII del
Reglamento (UE) 2015/68.

Servicio técnico (¥***)que ha realizado el ensayo

Firma: ...ococoovevveeieieienee, Fecha: ..ocooevvevieieieieeens
12. Autoridad de homologacion (***)
Firma: ...cooovevveeeeieiene Fecha: ..ocoveeveviieicieieens

(*)  Tachar lo que no proceda.

(**) Indicar las longitudes cuya relacion ha servido para determinar iy, 0 ij.

(***) Deben firmar personas diferentes, aun cuando el servicio técnico y la autoridad de
homologacion sean la misma entidad, o aunque con el acta se expida una autorizacion
aparte emitida por la autoridad de homologacion.
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9.1.

9.2.

9.3.

9.4.

9.5.

9.6

9.6.1.

9.7.

Apéndice 4

Acta de ensayo del freno

«Masa maxima» admisible por rueda Gg, =

Par de frenado M* (especificado por el fabricante conforme al punto 2.2.23 del anexo VIII del Reglamen-
10 (UE) 2015/68) = ..ceiririiurieeriiucieseaetre st s sasesesbtessebe bt s e s st sttt e b bt s e st st et nt st ta st st bt oe bbbt anaete Nm

Radio de rodadura dinamico del neumatico

Breve descripcion
(Lista de planos y dibujos acotados)
Diagrama ilustrativo del principio del freno

Resultado de los ensayos:

Freno mecdnico (*)

Relacion de desmultiplicacion

Carrera (recorrido de aplicacion)

SB T terereeteetereererearetetete e ebe s tetetenteta e ebenann mm

Carrera prescrita

(recorrido de aplicacion prescrito)

Estd / No estd instalado un protector contra
sobrecargas segin el punto 3.6 del
anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68*

Par de frenado que activa el protector contra
sobrecargas

Mop = e Nm
Fuerza para M*
PH s N

9.2.A.

9.4.A.

9.6.A.

9.6.1.A.

9.7.A.

Freno hidrdulico (*)

Relacion de desmultiplicacion

Carrera (recorrido de aplicacion)

13 = Y m

Carrera prescrita

(recorrido de aplicacion prescrito)

Estd / No estd instalado un protector contra
sobrecargas segun el punto 3.6 del anexo VIII
del Reglamento (UE) 2015/68*

Par de frenado que activa el protector contra
sobrecargas
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9.10.

9.10.1.

9.10.1.A

9.10.2.

9.10.2.A

9.11.

9.11.1.

9.11.1.A

9.11.2.

9.11.2.A

9.12.

9.12.1.

9.12.2.

9.8.A. Area del cilindro de rueda

9.9.A. (en caso de frenos de disco)

Absorcion del volumen de liquido

Rendimiento del freno de servicio cuando el vehiculo remolcado se desplaza hacia atras [véanse las figuras 6
y 7 del apéndice 1 del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68]

Par maximo de frenado de 1a figura 6 M = ..ottt e Nm
Par maximo de frenado de 1a figura 7 M, = ..ottt ettt ettt st Nm
Recorrido maximo admiSIDIE S; = .....ccieiiciciiciieirieieieiese e tee e e sa et ete st ete s e e sbestesaesse e sesbasessesssnsensesearentessenes mm
Volumen de fluido maximo admisible absorbido V; = ....ccocoioiiiiviceceeeceeece e et cm®

Otras caracteristicas del freno cuando el vehiculo remolcado se desplaza hacia atras [véanse las figuras 6 y 7
del apéndice 1 del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68]

Fuerza de retraccion del fren0 Por = ittt ese et s s s sttt s s e s e e e e sesresessensee e ensenes N
Presion de retraccion del fren0 Por = uiviercevcrierrcercecrcr v resteensre et s ns s e e s nss e ena e sannnenanas N/em?
CaracteriStiCa el fTENO Ty = .iiuiiiieiiee ettt ettt et et et e bt et e e st eba e e b e e b be s b e aesea b e seabe b eseabebaas et aba st et ane et ananis m
CaracteriStiCa Al fIEINO ', = eviieiiiiceeee ettt et e e et et e et et te b e st e eabeab e e s sess et s sabeaseassasssbeseteaesrsanssenbesesennesnes m

Ensayos conforme al punto 7.5 del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68, si procede (corregidos para
tener en cuenta la resistencia a la rodadura correspondiente a 0,01 - g - Gg,)

Ensayo del freno de tipo 0

Velocidad de ENSAY0 = ..coouiuiiiiiiieieiiece ettt etttk t ettt et ettt et ene km/h
Coeficiente de fIENAA0 = ....covivecreierirrre s r e str e et s s e se e sessesr e s e e e s e e sees e sassesesaeseansarasseseennasarsen %
Fuerza del MAando = ...ccccoievevenenineriinenenenrenisnesiessesseeesessessessesessessessessessssessessessesessessessssassensensensesassassessossssessanne N

Ensayo del freno de tipo I

Velocidad e ENSAYO = ..c.ocuiuiiiiiiiieiciecrieie ettt b et ettt sttt ettt bt neae km/h
Coeficiente de frenado ManteNido = .....c.ciiviiniiiiiiii e st %
TIEMPO dE fIENAAO = ..ottt bbbttt a e bt e b et st a s et st aea st st aee st nbat e s neanas minutos
Rendimiento €N CALIBNLE = ...c.cuouiuiicicrererrerererreteererereenre s eemeneesesersesesseseeseseseanaracreressensssenessenesearaneesencananansenes %

(expresado en porcentaje del resultado del ensayo de tipo O del punto 9.12.1)

Fuerza del MAndO = ....ooeoeoieieieeeiciee et e e e ete e e e te b et ass st st s s e s e e st et esbesaese et et asseaseasebentareesasebensestebentannn N
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10.

11.

(*

(**)
skekok

(****)

El freno descrito se ajusta / no se ajusta (*) a los requisitos de los puntos 3 y 6 de las condiciones de ensayo
de los vehiculos equipados con sistemas de frenado de inercia del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68.

El freno puede / no puede (*) utilizarse en un sistema de frenado de inercia sin protector contra sobrecarga.

Este ensayo se ha llevado a cabo y sus resultados se han consignado de conformidad con las disposiciones
pertinentes del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68.

Servicio técnico (¥****) que ha realizado el ensayo

Tachar lo que no proceda.

Indicar las longitudes que han servido para determinar iz 0 i'g.

Indicar las longitudes cuya relacion ha servido para determinar iy, O ip.

Deben firmar personas diferentes, aun cuando el servicio técnico y la autoridad de homologacion sean la misma entidad, o
aunque con el acta se expida una autorizacion aparte emitida por la autoridad de homologacion.



02015R0504 — ES — 14.10.2016 — 001.001 — 249

Apéndice 5

Acta de ensayo sobre la compatibilidad del dispositivo de mando del freno

3.1

3.2.

4.1.

4.2.

43.

4.4.

4.5.

4.6.

4.7.

4.8.

4.9.

4.10.

de inercia, la transmisién y los frenos del vehiculo remolcado

Dispositivo de Mando ........c.coevercrererminennrereeeneeeene e seenes

descrito en el acta de ensayo adjunta (véase el acta de ensayo del
dispositivo de mando de sistemas de frenado de inercia)

Relacion de desmultiplicacion elegida:

Frenos descritos en el acta de ensayo adjunta

Dispositivos de transmision del vehiculo remolcado

Breve descripcion con un diagrama ilustrativo del principio

Relacion de desmultiplicacion y eficiencia del dispositivo de trans-
mision mecanica instalado en el vehiculo remolcado

Vehiculo remolcado

Fabricante

Tipo de conexioén con barra de traccion: vehiculo remolcado con barra
de traccion rigida / vehiculo remolcado de varios ejes con barra de
traccion pivotante (*)

Nuamero de frenos n =

Masa maxima técnicamente admisible G, = kg

Radio de rodadura dinamico del neumatico R* = m

Empuje admisible sobre el enganche

D* = 0,10 g Ga (*) = N
o

D* = 0,067 g Ga (*) = N
Fuerza de frenado necesaria B* = 0,50 g G = N

Fuerza de freno B = 0,49 g G, = N
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5.1.

5.2.

5.3.

5.4.

5.5.

5.6.

5.6.1.

5.6.1.1

5.6.1.2

5.6.1.3

5.6.1.4

5.7.

5.7.1.

5.7.2.

5.7.3.

5.7.4.

5.7.5.

5.7.6.

5.8.

Compatibilidad. Resultados de los ensayos

Umbral de fuerza 100 KA/(g * Ga) =

100 Dy/(g - Ga) =

100 Do/(Z8 GA) = coeeeeererererrarereesenesueusiesesesesessaessaeaeaesesee sttt st stssssssesasasasan
GlA = et e e kg
GB = N " BBy = coreeeresieireiresresresieeeaeaeseesasseeseasteseessesssssessessesansansensans kg
Par de frenado de los frenos n * M* /(B * R) = ..ocvvvieivrevnrnnenenenne

Esta / No esta instalado (*) un protector contra sobrecargas segun el
punto 3.6 del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68 en el dispo-
sitivo de mando de inercia / en los frenos (*)

cuando el protector contra sobrecargas es mecanico y esta instalado en
el dispositivo de mando de inercia (¥)

n- P*/(IHI : hHl : P‘méx): ........................................................................

cuando el protector contra sobrecargas es hidraulico y esta instalado en
el dispositivo de mando de inercia (*)

si el protector contra sobrecargas esta instalado en el dispositivo de
mando de inercia:

fuerza umbral Dop/D* = ..o s
si el protector contra sobrecargas estd instalado en el freno:
par umbral n © Myp/(B * R) = oo

Sistema de frenado de inercia con dispositivo de transmisién mecani-
ca (*)

T = AHo * THI Serererereversesesssersnseeressesesssssessssssssssssessssesessnsssssssessssessssasasses

RAZON ST = ettt ettt r et n bbb srt e ae st sssennenraens
cuando el vehiculo remolcado se desplaza hacia atras

Para el par de frenado cuando el remolque se desplaza hacia atras,
incluida la resistencia a la rodadura

0,08 * g8 " GaA " R = et Nm

Sistema de frenado de inercia con dispositivo de transmision hidraulica (*)
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5.8.1.

5.8.2.

5.8.3.

5.8.4.

5.8.5.

5.8.6.

*)
(**)
(***)

lh/FHZ .......................................................................................................
B R+ 1 B
. S{JD (DF SR ) m———————
ZSB * . n R FRZ lg’ T ieeeecnnreerieraatestanttetaseteennetttttenntettantestanseeriarterienroretenns
S/ih Y
RAZON S/FHZ = wooiveeiiceririnenreeeseente et e s este s e e e sass s estesbeestesssessesssessessans

cuando el vehiculo remolcado se desplaza hacia atras

Para el par de frenado cuando el remolque se desplaza hacia atras,
incluida la resistencia a la rodadura

(O I AR € TR =TSN Nm

Recorrido diferencial del compensador del freno de estacionamiento

Recorrido maximo admisible del compensador (hacia delante) s.¢ = ..... mm
Recorrido maximo admisible del compensador (hacia atras) s.; = ........ mm
Recorrido diferencial maximo admisible del compensador s.q = ...... mm

El sistema de frenado de inercia descrito cumple / no cumple (*) los
requisitos de los puntos 3 a 10 del anexo VIII del Reglamen-
to (UE) 2015/68.

Este ensayo se ha llevado a cabo y sus resultados se han consignado
de conformidad con las disposiciones pertinentes del anexo VIII del
Reglamento (UE) 2015/68.

Servicio técnico (***) que ha realizado el ensayo

Tachar lo que no proceda.

Indicar las longitudes que han servido para determinar i, o i'

Deben firmar personas diferentes, aun cuando el servicio técnico y la autoridad de
homologacion sean la misma entidad, o aunque con el acta se expida una autori-
zacion aparte emitida por la autoridad de homologacion.
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ANEXO IX

Lista de piezas o equipos que pueden comportar un riesgo grave para el
funcionamiento correcto de sistemas esenciales

Cuadro 9-1

I. Piezas o equipos con un efecto importante en la seguridad de fabricaciéon
o la seguridad funcional del vehiculo o en la eficacia de frenado

Numero de Descripeion Requisito de P-r ocedi- Requisito de | Requisitos de
del o miento de .
elemento rendimiento marcado embalaje
elemento ensayo
001 [P ]
002
003
Cuadro 9-2

II. Piezas o equipos con un efecto importante en la eficacia medioambiental
del vehiculo

Numero de Descripeion Requisito de PT ocedi- Requisito de | Requisitos de
del o miento de .
elemento rendimiento marcado embalaje
elemento ensayo
001 [ceremeenn 1
002

003
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ANEXO X

Modelo del certificado relativo a la introduccién en el mercado y la puesta
en servicio de piezas o equipos que pueden comportar un riesgo grave para

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

el funcionamiento correcto de sistemas esenciales

Requisitos generales

La introduccion en el mercado de piezas o equipos que pueden compor-
tar un riesgo grave para el funcionamiento correcto de sistemas esencia-
les para la seguridad del vehiculo o para su eficacia medioambiental
estara sujeta a autorizacion, de conformidad con el articulo 46, apar-
tado 3, del Reglamento (UE) n® 167/2013.

Dicha autorizacion debera adoptar la forma de un certificado, cuyo mo-
delo figura en el apéndice 1.

El certificado del punto 1.2 incluira prescripciones sobre la seguridad de
fabricacion, la seguridad funcional y la eficacia de frenado, asi como
sobre la proteccion medioambiental y, si es necesario, las normas de
ensayo. Tales prescripciones podran basarse en los reglamentos delega-
dos de la Comision citados en el anexo I del Reglamento (UE)
n® 167/2013 y elaborarse con arreglo al estado de la tecnologia en
materia de seguridad, medio ambiente y ensayo o, si es adecuado para
alcanzar los objetivos medioambientales o de seguridad fijados, podran
consistir en una comparacion de la pieza o el equipo con la eficacia
medioambiental o las prestaciones de seguridad del vehiculo original,
o cualesquiera de sus piezas, segiin proceda.

El presente anexo no sera aplicable a una pieza o un equipo hasta que
figuren en la lista del anexo IX. Para toda entrada o grupo de entradas
del anexo IX se fijard un periodo transitorio razonable que permita al
fabricante de la pieza o el equipo solicitar y obtener una autorizacion. Al
mismo tiempo, podrd fijarse una fecha, si procede, para excluir de la
aplicacion de este anexo las piezas y los equipos destinados a vehiculos
cuya homologacion de tipo sea anterior a esa fecha.
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Apéndice 1

Modelo del certificado de autorizaciéon de la homologacién de tipo UE relativo a la
introduccién en el mercado y la puesta en servicio de piezas o equipos que pueden
comportar un riesgo grave para el funcionamiento correcto de sistemas esenciales

CERTIFICADO DE AUTORIZACION UE
MODELO

Formato: A4 (210 x 297 mm)
CERTIFICADO DE AUTORIZACION UE

Sello de la autoridad de homologacion

Comunicacion relativa a:

— el certificado de autorizacion (') con vistas a la introduccion en el mercado y la
puesta en servicio de piezas o equipos que pue-
den comportar un riesgo grave para el funciona-
— la denegacion del certificado de autorizacion (‘) miento correcto de sistemas esenciales para la
seguridad del vehiculo o para su eficacia me-
dioambiental

— la extension del certificado de autorizacion (')

— la retirada del certificado de autorizacion (')

SECCION I

Tipo de PIEZA/CQUIPO (1): crvveerererereesrseessesseeseesssseeesssssessesssessenesessssssessesssmsnessssssessessssssassssessensressssssssressons

Nombre y direccion del representante del fabricante (en Su €aso): ...,

SECCION I
La pieza/El equipo (1) esta especificamente destinado(a) a ser instalado(a) en los vehiculos
siguientes:
Marca (nombre comercial del fabriCante........cccccevireerireriecreieeieeisrerrese e e e sae s e serssessessesassesasseres

THPOS (3! crveeeeveeeeeeseeesseseseseaesssesseseses e esesassese et oes s se s se s ea et se s et es ettt ettt neene

VATIANLES (37 cvverreerereeseseeseseesiseesessessssssssssessesessesesseasesessesessesesses e ses s s e s e s s s s s ss s sssessssessesessesessreesssoes

SECCION III

Prescripciones relativas a:
a) la seguridad de fabricacion del VERICUIO (1): ..vveuvveeeveeeeeeeeeeeeeeseeeseessessessssessesessessseessseesesenseseens

b) la seguridad funcional del VERICULO (1): weuiveeeveeeeeeeeereeeereeseseesesresessesses s ees s essessesssseseesessesessmsseens



02015R0504 — ES — 14.10.2016 — 001.001 — 255

e) las normas de ensayo (1): .....................................................................................................................

SECCION IV

Prescripciones basadas en:

a) el/los anexo(s) (°)... del Reglamento Delegado (UE) (n°) (') .../... de la Comisién [y el/los
anexo(s) ... () del Reglamento Delegado (UE) (n°) (') .../... de la Comisién] ('), modificado en
Gltimo lugar por el Reglamento (Delegado) (') (UE) (0°) (') .../... (') (*) (de la Comisién) (")
(del Parlamento Europeo y del Consejo) (')

b) una comparacién de la pieza/el equipo (') con las prestaciones de seguridad/la eficacia me-
dioambiental (1) del vehiculo original/de piezas del vehiculo original (1) (explicar) @

SECCION VI

La parte/El equipo (1) merma/no merma (1) el funcionamiento de los sistemas esenciales para la
seguridad del vehiculo o su eficacia medioambiental.

Se concede/extiende/deniega/retira (') el certificado de autorizacion.

Nombre y firma (o representacion visual de una «firma electronica avanzada» de conformidad con
la Directiva 1999/93/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, con datos para la verificacion): .

Anexos:
Acta de ensayo

Notas explicativas relativas al apéndice 1

(Las llamadas de nota a pie de pagina, las notas a pie de pagina y las notas explicativas no han de figurar en el
certificado de autorizacion de la homologacion de tipo UE):

(1)
(2]

Tachar segln proceda.

Indicar el codigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVV» asignado a cada tipo, variante y version,
conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo I. Para la identificacién de variantes y versiones puede
emplearse el cuadro que figura en el punto 2.2 de la parte B del anexo I.

Numero romano de los anexos correspondientes del Reglamento Delegado de la Comision.

Indicar la ultima modificacion del Reglamento Delegado de la Comision de acuerdo con la modificacion
aplicada para la homologacion de tipo UE.

3)
“
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ANEXO XI

Sistema de numeracién de los certificados relativos a la introduccién en el
mercado y la puesta en servicio de piezas o equipos que pueden comportar
un riesgo grave para el funcionamiento correcto de sistemas esenciales

1. Sistema de numeracion

1.1. El nimero de los certificados para la introduccion en el mercado y la
puesta en servicio de piezas o equipos que pueden comportar un riesgo
grave para el funcionamiento correcto de sistemas esenciales estara
compuesto de las cinco secciones que se detallan a continuacion. Las
secciones estaran separadas por un asterisco («*»).

1.1.1. Seccion 1: La letra mintscula «e» seguida del nimero distintivo del
Estado miembro (indicado en el punto 2.1 del anexo VI) que expide el
certificado.

1.1.2. Seccion 2: El nimero del Reglamento (UE) n° 167/2013: «167/2013».

1.1.3. Seccion 3: La identificacion de la pieza o el componente, segun la lista
del anexo IX.

1.1.3.1. Para piezas o equipos con un efecto importante en la seguridad de
fabricacion o en la seguridad funcional del vehiculo, o en la eficacia
de frenado, el simbolo «I» seguido de una barra «/» y el correspon-
diente «ntimero de elemento» del cuadro 9-1 del anexo IX. El «niimero
de elemento» debera tener tres digitos y empezar desde «001».

1.1.3.2. Para piezas o equipos con un efecto importante en la eficacia medioam-
biental del vehiculo, el simbolo «II» seguido de una barra «/» y el co-
rrespondiente «niimero de elemento» del cuadro 9-2 del anexo IX. El
«numero de elemento» debera tener tres digitos y empezar desde «001».

1.1.4. Seccion 4: Numero secuencial del certificado.

— Un namero secuencial con ceros a la izquierda (segiin proceda) que
represente el numero de certificado. El nimero secuencial debera
tener cuatro digitos y empezar desde «0001».

1.1.5. Seccion 5: Numero secuencial que represente la extension del
certificado.

— Un namero secuencial de dos digitos, con un cero a la izquierda,
segun proceda, empezando desde «00», por cada niimero de certi-
ficado expedido.

1.2. Formato de la numeracion de un certificado (con numeros secuenciales
ficticios a efectos explicativos)
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Ejemplo del niimero de un certificado expedido por Bulgaria para
piezas o equipos integrados en un vehiculo de tipo homologado con
arreglo al Reglamento (UE) n® 167/2013, extendido dos veces:

— e34*167/2013*11/002*048*02

e34

167/2013

11/002

048

02

Bulgaria (seccion 1)

nimero del Reglamento de base (seccion 2)
elemento niimero 2 en la lista de piezas o equi-
pos con un efecto importante en la eficacia me-
dioambiental del vehiculo (seccion 3)

nimero secuencial del certificado (seccion 4)

nimero de extension del certificado (seccion 5)

Ejemplo del numero de un certificado expedido por Austria para piezas
o equipos integrados en un vehiculo de tipo homologado con arreglo al
Reglamento (UE) n° 167/2013, extendido una vez:

— ¢12*167/2013*1/034*325*01

el2
167/2013

(034)

325

01

Austria (seccion 1)

numero del Reglamento de base (seccion 2)
elemento nimero 34 en la lista de piezas o equi-
pos con un efecto importante en la seguridad de
fabricacion o la seguridad funcional del vehicu-
lo, o en la eficacia de frenado (seccion 3)

numero secuencial del certificado (seccion 4)

nimero de extension del certificado (seccion 5)



