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RICHTLINIE 1999/98/EG DER KOMMISSION
vom 15. Dezember 1999

zur Anpassung der Richtlinie 96/79/EG des Europdischen Parlaments und des Rates iiber den
Schutz der Kraftfahrzeuginsassen beim Frontalaufprall an den technischen Fortschritt

(Text von Bedeutung fiir den EWR)

DIE KOMMISSION DER EUROPAISCHEN GEMEINSCHAFTEN —

gestiitzt auf den Vertrag zur Griindung der Europiischen
Gemeinschaft,

gestiitzt auf die Richtlinie 70/156/EWG des Rates vom 6.
Februar 1970 zur Angleichung der Rechtsvorschriften der
Mitgliedstaaten iiber die Betriebserlaubnis fir Kraftfahrzeuge
und Kraftfahrzeuganhinger ('), zuletzt gedndert durch die
Richtlinie 98/91/EG des Europiischen Parlaments und des
Rates (3), insbesondere auf Artikel 13 Absatz 2,

gestiitzt auf die Richtlinie 96/79/EG des Europaischen Parla-
ments und des Rates vom 16. Dezember 1996 tiber den Schutz
der Kraftfahrzeuginsassen beim Frontalaufprall und zur Ande-
rung der Richtlinie 70/156/EWG (3),

in Erwdgung nachstehender Griinde:

(1)  Die Richtlinie 96/79/EG ist eine Einzelrichtlinie des
durch die Richtlinie 70/156/EWG eingerichteten EG-
Typgenehmigungsverfahrens. Die Bestimmungen der
Richtlinie 70/156/EWG iiber Systeme, Bauteile und selb-
standige technische Einheiten von Fahrzeugen gelten
daher fir die vorliegende Richtlinie.

(2 Gemdfl Artikel 4 Buchstabe b) der Richtlinie 96/79/EG
war die Kommission verpflichtet, Anlage 7 von Anhang
II derselben Richtlinie zu iiberpriifen und gegebenenfalls
zu dndern, um den Versuchen zur Bewertung des Fufge-
lenks der Hybrid-II-Prifpuppe einschlieflich Fahrzeug-
tests Rechnung zu tragen.

(3) Die in dieser Richtlinie vorgesehenen Maffnahmen
entsprechen der Stellungnahme des durch die Richtlinie
70/156/EWG eingesetzten Ausschusses fiir die Anpas-
sung an den technischen Fortschritt —

HAT FOLGENDE RICHTLINIE ERLASSEN:

Artikel 1

Anhang II der Richtlinie 96/79/EG wird gemdff dem Anhang
dieser Richtlinie gedndert.

Artikel 2

(1)  Ab dem 1. Oktober 2000 diirfen die Mitgliedstaaten, aus
Griinden, die sich auf die Versuche zur Bewertung des FulSge-
lenks der Hybrid-IlI-Prisfpuppe bezichen,

() ABL L 42 vom 23.2.1970, S. 1.
() ABL L 11 vom 16.1.1999, S. 25.
() ABL L 18 vom 21.1.1997, S. 7.

— weder die Erteilung der EG-Typgenehmigung fiir einen
neuen Kraftfahrzeugtyp verweigern

— noch die Zulassung, den Verkauf oder das Inverkehrbringen
eines Fahrzeugs untersagen,

wenn die Vorschriften der Richtlinie 96/79/EG in der Fassung
dieser Richtlinie erfiillt sind.

(2) Ab dem 1. April 2001 dirfen die Mitgliedstaaten fiir
einen Fahrzeugtyp aus Griinden, die sich auf die Versuche zur
Bewertung des Fufsgelenks der Hybrid-IlI-Priifpuppe beziehen,
die EG-Typgenehmigung gemdfl Artikel 4 der Richtlinie 70/
156/EWG nicht mehr erteilen, wenn die Vorschriften der Richt-
linie 96/79/EG in der durch diese Richtlinie geinderten Fassung
nicht erfullt sind.

Artikel 3

(1) Die Mitgliedstaaten erlassen die erforderlichen Rechts-
und Verwaltungsvorschriften, um dieser Richtlinie spitestens
am 30. September 2000 nachzukommen. Sie setzen die
Kommission unverziiglich davon in Kenntnis.

Bei Erlaf dieser Vorschriften nehmen die Mitgliedstaaten in den
Vorschriften selbst oder durch einen Hinweis bei der amtlichen
Veroffentlichung auf diese Richtlinie Bezug. Die Mitgliedstaaten
regeln die Einzelheiten der Bezugnahme.

(2)  Die Mitgliedstaaten teilen der Kommission den Wortlaut
der wichtigsten innerstaatlichen Rechtsvorschriften mit, die sie
auf dem unter diese Richtlinie fallenden Gebiet erlassen.

Artikel 4

Diese Richtlinie tritt am zwanzigsten Tag nach ihrer Veroffent-
lichung im Amtsblatt der Europdischen Gemeinschaften in Kraft.

Artikel 5

Diese Richtlinie ist an alle Mitgliedstaaten gerichtet.

Briissel, den 15. Dezember 1999

Fiir die Kommission
Erkki LIIKANEN

Mitglied der Kommission
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ANHANG

Anhang II der Richtlinie 96/79/EG wird wie folgt geindert:

1. Absatz 2.9.2 von Anlage 3 erhilt folgende Fassung:

,2.9.2 Jeder Fuf der Priifpuppe trigt einen befestigten Schuh der Grofe 11 XW, der im Hinblick auf Ausfithrung

sowie Sohlen-, Fersen- und Absatzstirke der US-Militdrnorm MIL-S 13192, Version ,P* entspricht, und dessen
Gewicht 0,57 £ 0,1 kg betrdgt.

2. Anlage 7 erhilt folgende Fassung:

JAnlage 7

ZERTIFIZIERUNG DES UNTERSCHENKELS UND DES FUSSES DER PRUFPUPPE

1.1

1.2

1.3

1.3.2

133

1.3.4

1.3.7

1.4
1.4.1

2.1

SCHLAGPRUFUNG AM VORDEREN FUSSTEIL

Bei dieser Priifung soll das Verhalten des Fufles und des Fugelenks der Hybrid-III-Priifpuppe bei einer genau
festgelegten Schlageinwirkung mit einem harten Schlagkorper gemessen werden.

Fiir die Priifung wird die vollstindige linke (86-5001-001 ) und rechte (86-5001-002) Unterschenkelgruppe,
ausgestattet mit der linken (78051-614) und rechten (78051-615) Fuf- und Fulgelenkbaugruppe, einschlieflich
der Kniebaugruppe, der Hybrid-III-Priifpuppe verwendet. Zur Befestigung der Kniebaugruppe (78051-16 Rev B)
am Priifgestell wird der Oberschenkelsimulator (78051-319 Rev A) verwendet.

Priifverfahren

Vor der Priifung wird jeder Unterschenkel bei einer Temperatur von 22 * 3 °C und einer relativen Luftfeuchtig-
keit von 40 * 30 % vier Stunden lang konditioniert. Die Konditionierungsdauer umfaf$t nicht die Zeit bis zum
Erreichen konstanter Bedingungen.

Vor der Priifung ist die Aufschlagstelle auf der Haut der Priifpuppe und auch die Schlagfliche des Schlagkorpers
mit Isopropylalkohol oder einem gleichwertigen Erzeugnis zu reinigen und mit Talkumpuder zu bestduben.

Der Beschleunigungsmesser des Schlagkorpers wird so ausgerichtet, dafl seine empfindliche Achse parallel zur
Schlagrichtung beim Kontakt mit dem Fuf§ verlduft.

Die Unterschenkelgruppe wird am Priifgestell befestigt (siche Abbildung 1). Das Priifgestell selbst ist starr zu
befestigen, um wihrend der Schlagpriifung jegliche Bewegung zu verhindern. Die Mittelachse des Oberschenkel-
simulators (78051-319) verlduft vertikal £ 0,5°. Der Versuchsaufbau ist so einzustellen, dafl die Linie, die den
Kniegelenkbiigel und den Befestigungsbolzen des Fufigelenks verbindet, horizontal + 3° verlduft. Die Ferse liegt
auf einer zweilagigen Oberfliche mit niedriger Reibung (PTFE-Unterlage) auf. Es ist dafiir zu sorgen, daf das
Schienbeingewebe vollstindig in Richtung der Knieseite des Schienbeins angeordnet wird. Das Fufsgelenk ist so
einzustellen, daf8 die Flache der FufSunterseite + 3° vertikal und senkrecht zur Schlagrichtung ausgerichtet ist und
daf die mittlere Sagittalebene des Fufles mit dem Pendelarm eine Linie bildet. Vor jeder Priifung ist das
Kniegelenk auf 1,5 £ 0,5 g einzustellen. Das Fuflgelenk soll bei der Einstellung frei beweglich bleiben und nur
soweit befestigt werden, dafl der Fuf§ stabil auf der PTFE-Unterlage gehalten wird.

Der starre Schlagkorper umfafdt einen horizontalen Zylinder mit einem Durchmesser von 50 + 2 mm und einen
Pendelhilfsarm mit einem Durchmesser von 19 £ 1 mm (siche Abbildung 4). Die Masse des Zylinders betragt
einschliefSlich MefSausriistung und aller Teile des Hilfsarms im Zylinder 1,25 £ 0,02 kg. Die Masse des Pendel-
arms betrdgt 285 + 5 g. Die Masse aller rotierenden Teile der Achse, an der der Hilfsarm befestigt ist, sollte nicht
mehr als 100 g betragen. Der Abstand zwischen der horizontalen Mittelachse des Schlagkorperzylinders und der
Rotationsachse des gesamten Pendels betrdgt 1 250 £ 1 mm. Die Lingsachse des Schlagkérperzylinders verlduft
horizontal und senkrecht zur Schlagrichtung. Der Schlagkorper trifft die Fufunterseite im Abstand von
185 £ 2 mm iiber dem Auflagepunkt der auf der starren waagerechten Plattform ruhenden Ferse, so daf§ die
Langsmittelachse des Pendelarms zum Zeitpunkt des Aufpralls maximal 1° von der Vertikalen abweicht. Der
Schlagkorper ist so zu fithren, daf jede merkliche Lateral-, Vertikal- oder Schwenkbewegung zum Zeitpunkt Null
ausgeschlossen ist.

Zwischen zwei aufeinanderfolgenden Priifungen an ein und demselben Unterschenkel ist eine Ruhezeit von
mindestens dreiffig Minuten einzuhalten.

Das Datenerfassungssystem, einschlieflich Mewertaufnehmer, muff den Anforderungen fiir eine CFC von 600
gemdfl Anlage 5 entsprechen.

Geforderte Leistung

Wenn der Fulballen jedes Fufles einer Schlageinwirkung mit 6,7 + 0,1 m/s gemdff Abschnitt 1.3 ausgesetzt
wird, mufl das maximale auf das untere Schienbein wirkende Biegemoment um die y-Achse (My) 120 £ 25 Nm
betragen.

SCHLAGPRUFUNG AM HINTEREN FUSSTEIL OHNE SCHUH

Bei dieser Priifung soll das Verhalten der Haut und der Ausfiitterung der Hybrid-IlI-Priifpuppe bei einer genau
festgelegten Schlageinwirkung mit einem harten Schlagkorper gemessen werden.
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2.2

2.3

23.2

233

2.3.4

2.3.6

2.3.7

2.4

2.4.1

3.1

3.2

3.3

3.3.2

3.33

Fiir die Priifung wird die vollstindige linke (86-5001-001 ) und rechte (86-5001-002) Unterschenkelgruppe,
ausgestattet mit der linken (78051-614) und rechten (78051-615) Fufl- und Fufigelenkbaugruppe, einschliefSlich
der Kniebaugruppe, der Hybrid-IlI-Priifpuppe verwendet. Zur Befestigung der Kniebaugruppe (78051-16 Rev B)
am Priifgestell wird der Oberschenkelsimulator (78051-319 Rev A) verwendet.

Priifverfahren

Vor der Priifung wird jeder Unterschenkel bei einer Temperatur von 22 * 3 °C und einer relativen Luftfeuchtig-
keit von 40 £ 30 % vier Stunden lang konditioniert. Die Konditionierungsdauer umfaf$t nicht die Zeit bis zum
Erreichen konstanter Bedingungen.

Vor der Priifung ist die Aufschlagstelle auf der Haut der Priifpuppe und auch die Schlagfliche des Schlagkorpers
mit Isopropylalkohol oder einem gleichwertigen Erzeugnis zu reinigen und mit Talkumpuder zu bestduben. Es
muf gepriift werden, ob die energieabsorbierende Ausfiitterung an der Ferse unbeschadigt ist.

Der Beschleunigungsmesser des Schlagkorpers wird so ausgerichtet, daf§ seine empfindliche Achse parallel zur
Lingsmittelachse des Schlagkorpers verlduft.

Die Unterschenkelgruppe wird am Priifgestell befestigt (siche Abbildung 2). Das Priifgestell selbst ist starr zu
befestigen, um wihrend der Schlagpriifung jegliche Bewegung zu verhindern. Die Mittelachse des Oberschenkel-
simulators (78051-319) verlduft vertikal £ 0,5°. Der Versuchsaufbau ist so einzustellen, dafl die Linie, die den
Kniegelenkbiigel und den Befestigungsbolzen des Fufigelenks verbindet, horizontal + 3° verlduft. Die Ferse liegt
auf einer zweilagigen Oberfliche mit niedriger Reibung (PTFE-Unterlage) auf. Es ist dafiir zu sorgen, daf das
Schienbeingewebe vollstindig in Richtung der Knieseite des Schienbeins angeordnet wird. Das Fufigelenk ist so
einzustellen, daf die Fliche der FuRunterseite + 3° vertikal und senkrecht zur Schlagrichtung ausgerichtet ist und
daf die mittlere Sagittalebene des Fufles mit dem Pendelarm eine Linie bildet. Vor jeder Priifung ist das
Kniegelenk auf 1,5 + 0,5 g einzustellen. Das Fuflgelenk soll bei der Einstellung frei beweglich bleiben und nur
soweit befestigt werden, dafl der Fuf stabil auf der PTFE-Unterlage gehalten wird.

Der starre Schlagkorper umfaf$t einen horizontalen Zylinder mit einem Durchmesser von 50 + 2 mm und einen
Pendelhilfsarm mit einem Durchmesser von 19 + 1 mm (siche Abbildung 4). Die Masse des Zylinders betragt
einschlieflich Mefausriistung und aller Teile des Hilfsarms im Zylinder 1,25 £ 0,02 kg. Die Masse des Pendel-
arms betrdgt 285 = 5 g. Die Masse aller rotierenden Teile der Achse, an der der Hilfsarm befestigt ist, sollte nicht
mehr als 100 g betragen. Der Abstand zwischen der horizontalen Mittelachse des Schlagkorperzylinders und der
Rotationsachse des gesamten Pendels betrdgt 1 250 £ 1 mm. Die Lingsachse des Schlagkérperzylinders verlduft
horizontal und senkrecht zur Schlagrichtung. Der Schlagkorper trifft die Fuunterseite im Abstand von
62 2 mm vom Anfangspunkt der auf der starren waagerechten Plattform aufliegenden Ferse, so daf§ die
Langsmittelachse des Pendelarms zum Zeitpunkt des Aufpralls maximal 1° von der Vertikalen abweicht. Der
Schlagkorper ist so zu fithren, dafl jede merkliche Lateral-, Vertikal- oder Schwenkbewegung zum Zeitpunkt Null
ausgeschlossen ist.

Zwischen zwei aufeinanderfolgenden Priifungen an ein und demselben Unterschenkel ist eine Ruhezeit von
mindestens dreiffig Minuten einzuhalten.

Das Datenerfassungssystem, einschlieflich MefSwertaufnehmer, muff den Anforderungen fiir eine CFC von 600
gemifl Anlage 5 entsprechen.

Geforderte Leistung

Wenn die Ferse jedes Fufes einer Schlageinwirkung mit 4,4 + 0,1 m/s gemaf8 Abschnitt 2.3 ausgesetzt wird,
mufl die maximale Beschleunigung des Schlagkorpers 295 £ 50 g betragen.

SCHLAGPRUFUNG AM HINTEREN FUSSTEIL (MIT SCHUH)

Bei dieser Priifung soll das Verhalten des Schuhs sowie des Fersengewebes und des Fufigelenks der Hybrid-III-
Priifpuppe bei einer genau festgelegten Schlageinwirkung mit einem harten Schlagkorper gemessen werden.

Fiir die Priifung wird die vollstindige linke (86-5001-001 ) und rechte (86-5001-002) Unterschenkelgruppe,
ausgestattet mit der linken (78051-614) und rechten (78051-615) Fufl- und Fufigelenkbaugruppe, einschliefSlich
der Kniebaugruppe, der Hybrid-III-Priifpuppe verwendet. Zur Befestigung der Kniebaugruppe (78051-16 Rev B)
am Priifgestell wird der Oberschenkelsimulator (78051-319 Rev A) verwendet. Der Fuf§ ist mit dem in Anhang
II, Anlage 3, Abschnitt 2.9.2 genannten Schuh zu versehen.

Priifverfahren

Vor der Priifung wird jeder Unterschenkel bei einer Temperatur von 22 * 3 °C und einer relativen Luftfeuchtig-
keit von 40 £ 30 % vier Stunden lang konditioniert. Die Konditionierungsdauer umfaf$t nicht die Zeit bis zum
Erreichen konstanter Bedingungen.

Vor der Priffung ist die Aufschlagstelle auf der Schuhsohle der Priifpuppe und auch die Schlagfliche des
Schlagkorpers mit Isopropylalkohol oder einem gleichwertigen Erzeugnis zu reinigen. Es muf8 gepriift werden,
ob die energieabsorbierende Ausfiitterung an der Ferse unbeschidigt ist.

Der Beschleunigungsmesser des Schlagkorpers wird so ausgerichtet, daf§ seine empfindliche Achse parallel zur
Lingsmittelachse des Schlagkorpers verlduft.
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Die Unterschenkelgruppe wird am Priifgestell befestigt (siche Abbildung 3). Das Priifgestell selbst ist starr zu
befestigen, um wiahrend der Schlagpriifung jegliche Bewegung zu verhindern. Die Mittelachse des Oberschenkel-
simulators (78051-319) verlduft vertikal £ 0,5°. Der Versuchsaufbau ist so einzustellen, dafl die Linie, die den
Kniegelenkbiigel und den Befestigungsbolzen des Fulgelenks verbindet, horizontal £ 3° verlduft. Die Ferse liegt
auf einer zweilagigen Oberfliche mit niedriger Reibung (PTFE-Unterlage) auf. Es ist dafiir zu sorgen, daf das
Schienbeingewebe vollstindig in Richtung der Knieseite des Schienbeins angeordnet wird. Das FufSgelenk ist so
einzustellen, daf8 die Fliche der Schuhunterseite + 3° vertikal und senkrecht zur Schlagrichtung ausgerichtet ist
und dafl die mittlere Sagittalebene des Fufles und des Schuhs mit dem Pendelarm eine Linie bildet. Vor jeder
Priffung ist das Kniegelenk auf 1,5 0,5 g einzustellen. Das Fuf§gelenk soll bei der Einstellung frei beweglich
bleiben und nur soweit befestigt werden, daff der Fuff stabil auf der PTFE-Unterlage gehalten wird.

Der starre Schlagkorper umfaf$t einen horizontalen Zylinder mit einem Durchmesser von 50 + 2 mm und einen
Pendelhilfsarm mit einem Durchmesser von 19 + 1 mm (siche Abbildung 4). Die Masse des Zylinders betragt
einschlieflich Mefausriistung und aller Teile des Hilfsarms im Zylinder 1,25 £ 0,02 kg. Die Die Masse des
Pendelarms betrdgt 285 + 5 g. Die Masse aller rotierenden Teile der Achse, an der der Hilfsarm befestigt ist,
sollte nicht mehr als 100 g betragen. Der Abstand zwischen der horizontalen Mittelachse des Schlagkorperzylin-
ders und der Rotationsachse des gesamten Pendels betrdgt 1 250 + 1 mm. Die Langsachse des Schlagkorperzy-
linders verlduft horizontal und senkrecht zur Schlagrichtung. Der Schlagkorper trifft den Absatz des Schuhs in
einer horizontalen Ebene im Abstand von 62 + 2 mm iiber dem Auflagepunkt der auf der starren waagerechten
Plattform ruhenden Ferse der Priifpuppe, so daf die Lingsmittelachse des Pendelarms zum Zeitpunkt des
Aufpralls maximal 1° von der Vertikalen abweicht. Der Schlagkorper ist so zu fiihren, daff jede merkliche
Lateral-, Vertikal- oder Schwenkbewegung zum Zeitpunkt Null ausgeschlossen ist.

Zwischen zwei aufeinanderfolgenden Priifungen an ein und demselben Unterschenkel ist eine Ruhezeit von
mindestens dreiffig Minuten einzuhalten.

Das Datenerfassungssystem, einschlieflich Mewertaufnehmer, muf8 den Anforderungen fiir eine CFC von 600
gemidfl Anlage 5 entsprechen.

Geforderte Leistung

Wenn der Absatz jedes Schuhs einer Schlageinwirkung mit 6,7 £ 0,1 m/s gemif$ Abschnitt 3.3 ausgesetzt wird,
muf8 die auf das Schienbein wirkende maximale Kompressionskraft (Fz) 3,3 + 0,5 kN betragen.
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Abbildung 1
Schlagpriifung am vorderen Fuf3teil
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Abbildung 2

Schlagpriifung am hinteren FufSteil (ohne Schuh)
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Abbildung 3
Schlagpriifung am hinteren FufSteil (mit Schuh)
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Abbildung 4
Pendelschlagkorper
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