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Europa-Parlamentets beslutning af 16. februar 2017 med henstillinger til Kommissionen om civilretlige
bestemmelser om robotteknologi (2015/2103(INL))

(2018/C 252/25)

Europa-Parlamentet,
— der henviser til artikel 225 i traktaten om Den Europiske Unions funktionsmade,
— der henviser til Ridets direktiv 85/374/EQF (),

— der henviser til undersogelsen om de etiske aspekter af cyberfysiske systemer (»Ethical Aspects of Cyber-Physical
Systems«) bestilt af Parlamentets Panel for Vurdering af Videnskabelige og Teknologiske Projekter og forvaltet af
Enheden for Videnskabeligt Fremsyn (STOA), Generaldirektoratet for Parlamentarisk Forskning,

— der henviser til forretningsordenens artikel 46 og artikel 52,

— der henviser til beteenkning fra Retsudvalget og udtalelser fra Transport- og Turismeudvalget, Udvalget om Borgernes
Rettigheder og Retlige og Indre Anliggender, Udvalget om Beskaftigelse og Sociale Anliggender, Udvalget om Miljo,
Folkesundhed og Fedevaresikkerhed, Udvalget om Industri, Forskning og Energi og Udvalget om det Indre Marked og
Forbrugerbeskyttelse (A8-0005/2017),

Indledning

A. der henviser til, at mennesker altid har fantaseret om at bygge intelligente maskiner, typisk androider med
menneskelignende trek — fra Mary Shelley’s Frankenstein-monster over den klassiske myte om Pygmalion og
beretningen om Prags Golem til Karel Capeks robot (det var faktisk Karel Capek, der opfandt ordet »robot);

B. der henviser til, at menneskeheden nu stdr pd tersklen til en ara, hvor stadig mere sofistikerede robotter, botter,
androider og andre former for kunstig intelligens formentlig kommer til at udlgse en ny industriel revolution, som
sandsynligvis vil bergre alle samfundets lag, og at det derfor er helt nedvendigt for lovgivningsmagten at overveje alle de
retlige og etiske aspekter og konsekvenser af denne udvikling uden at kvale innovationen;

C. der henviser til, at der er behov for at skabe en almindeligt accepteret definition af robot og kunstig intelligens, der er
fleksibel og ikke heemmer innovation;

D. der henviser ti, at salget af robotter i gennemsnit voksede med 17 % om dret i tidsrummet 2010-2014, og at salget steg
med 29 % i 2014, hvilket er den storste stigning fra r til r nogensinde, og det er leveranderer af bilkomponenter samt
den elektriske/elektroniske industri, der er de vigtigste drivkraefter bag denne vakst; der henviser til, at det arlige antal
patentansegninger vedrgrende robotteknologi er tredoblet i lobet af de sidste ti ar;

E. der henviser til, at beskeftigelsestallene gennem de seneste 200 ar har vearet konstant stigende pd grund af den
teknologiske udvikling; der henviser til, at udviklingen af robotteknologi og kunstig intelligens kan have potentiale til at
forandre vores liv og arbejdsmetoder, medfore storre effektivitet, besparelser og sikkerhed og sikre bedre service; der
henviser til, at robotteknologi og kunstig intelligens pd kort til mellemlang sigt forventes at vaere forbundet med oget
effektivitet og besparelser, ikke kun i produktion og handel, men ogsa inden for transport, leegebehandling, uddannelse
og landbrug, og samtidig vil gore det muligt at undga at udsaette mennesker for farlige forhold, f.eks. i forbindelse med
oprydning af giftgrunde;

(") Radets direktiv 85/374/EQF af 25. juli 1985 om tilnermelse af medlemsstaternes administrativt eller ved lov fastsatte bestemmelser
om produktansvar (EFT L 210 af 7.8.1985, s. 29).
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F. der henviser til, at aldringen er resultatet af en hejere forventet levealder pd grund af forbedrede levevilkdr og
fremskridtene inden for legevidenskaben og er en af de storste politiske, sociale og skonomiske udfordringer for de
europaiske samfund i det 21. drhundrede; i 2025 vil over 20 % af alle europaeere vare 65 eller derover, og vi vil se en
serlig hurtig stigning i antallet af personer over 80 &r, hvilket vil medfere en fundamentalt anderledes balance mellem
generationerne i vores samfund, og det er i samfundets interesse, at de «ldre forbliver sunde og aktive sé leenge som
muligt;

G. der henviser til, at den nuvarende tendens pé lang sigt halder til udvikling af intelligente og uathangige maskiner, der
kan oplares og treeffe afgorelser selvstaendigt, og den indeberer ikke kun gkonomiske fordele, men ogsd en rakke
betankeligheder med hensyn til deres direkte og indirekte virkninger for samfundet som helhed;

H. der henviser til, at maskinindlering giver enorme gkonomiske og innovative fordele for samfundet, idet det kraftigt
forbedrer muligheden for at analysere data, men at det ogsa giver udfordringer med at sikre ikke-forskelsbehandling,
rimelig behandling, gennemsigtighed og forstelige beslutningsprocesser;

I. der henviser til, at vurderinger af gkonomiske @ndringer og konsekvenserne for beskaeftigelsen af robotteknologi og
maskinindlering tilsvarende skal vurderes; der henviser til, at trods de ubestridelige fordele, som robotteknologi
indebaerer, kan dens gennemforelse fore til en gennemgribende @ndring af arbejdsmarkedet og skabe behov for at
overveje fremtiden for uddannelses-, beskaftigelses- og socialpolitikkerne;

J.  der henviser til, at den udbredte brug af robotter maske ikke automatisk forer til tab af job, men at lavere kvalificerede
job i arbejdskraftintensive sektorer sandsynligvis vil vaere mere sarbare over for automatisering; der henviser til, at denne
tendens kan bringe produktionsprocesser tilbage til EU; der henviser til, at forskning har vist, at beskeeftigelsen stiger
betydeligt hurtigere i erhverv, hvor der i storre udstreekning bruges computere; der henviser til, at automatiseringen af
job har potentiale til at befri folk fra manuelt monotont arbejde og give dem mulighed for at skifte til mere kreative og
meningsfulde opgaver; der henviser til, at regeringerne som folge af automatiseringen er nedt til investere i uddannelse
og andre reformer med henblik p4 at forbedre omfordelingen til den type faerdigheder, som fremtidens arbejdstagere far
brug for;

K. der henviser til, at det i forbindelse med de tiltagende opdelinger i samfundet og med en middelklasse, der bliver mindre,
er vigtigt at huske pd, at udviklingen af robotter kan fore til en hejere koncentration af velstand og indflydelse hos et
mindretal;

L. der henviser til, at udviklingen af robotteknologi og kunstig intelligens helt sikkert vil pavirke arbejdsmiljoet, hvilket kan
skabe nye problemer med hensyn til ansvar og fjerne andre; der henviser til, at det juridiske ansvar skal afklares, hvad
angdr bade forretningsmodeller og designs pd arbejdstagersiden i tilfelde af nedsituationer eller problemer;

M. der henviser til, at tendensen i retning af automatisering gor det pdkrevet, at de, der er involveret i udvikling og
markedsfering af applikationer baseret pa kunstig intelligens, inkorporerer sikkerhed og etik fra begyndelsen og herved
anerkender, at de skal vaere parat til at patage sig det retlige ansvar for kvaliteten af den teknologi, de fremstiller;

N. der henviser til, at Europa-Parlamentets og Radets forordning (EU) 2016/679 (') (den generelle forordning om
databeskyttelse) fastsatter en retlig ramme for beskyttelse af personoplysninger; der henviser til, at andre spergsmél om
adgang til data og beskyttelse af personoplysninger og privatlivet formentlig ogsd ma tages under behandling, eftersom
der stadig kan opstd problemer omkring privatlivet som folge af, at applikationer og apparater skal kommunikere med
hinanden og med databaser uden menneskers indgriben;

O. der henviser til, at udviklingen inden for robotteknologi og kunstig intelligens kan og ber udformes pé en sidan made,
at man bevarer det enkelte menneskes vardighed, selvsteendighed og selvbestemmelse, iser pd omrdderne menneskelig
pleje og menneskeligt selskab og i forbindelse med medicinsk udstyr, hvor mennesker skal »repareres« eller »forbedresc;

(") Europa-Parlamentets og Ridets forordning (EU) 2016/679 af 27. april 2016 om beskyttelse af fysiske personer i forbindelse med
behandling af personoplysninger og om fri udveksling af sddanne oplysninger og om ophavelse af direktiv 95/46/EF (generel
forordning om databeskyttelse) (EUT L 119 af 4.5.2016, s. 1).
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P. der henviser til, at kunstig intelligens muligvis pd lang sigt kan overstige menneskers intellektuelle kapacitet;

Q. der henviser til, at yderligere udvikling og eget brug af automatiseret og algoritmisk beslutningstagning utvivisomt har
en indvirkning pé de valg, der foretages af en privatperson (sdsom en virksomhed eller en internetbruger) og en
administrativ, retslig eller anden offentlig myndighed, ndr de traeffer deres endelige afgorelse som forbruger, virksomhed
eller myndighed; der henviser til, at det er nedvendigt indbygge sikkerhedsforanstaltninger og mulighed for menneskelig
kontrol og verificering i den automatiserede og algoritmiske beslutningsproces;

R. der henviser til, at adskillige udenlandske jurisdiktioner, f.eks. USA, Japan, Kina og Sydkorea, overvejer og i et vist
omfang allerede har gennemfert regulering for sd vidt angdr robotteknologi og kunstig intelligens, og at nogle
medlemsstater ogsd er begyndt at overveje muligheden af at udarbejde retlige standarder eller foretage lovaendringer for
at tage hgjde for nye anvendelsesmuligheder for disse teknologier;

S. der henviser til, at den europaiske industri kunne drage fordel af en effektiv, konsekvent og gennemsigtig tilgang til
regulering pa EU-plan, hvor der skabes forudsigelige og tilstrackkeligt klare betingelser, sdledes at virksomhederne kan
udvikle applikationer og planlegge deres forretningsmodeller pa europisk plan, og det samtidig sikres, at EU og dets
medlemsstater bevarer kontrollen over de reguleringsmeassige standarder, der skal fastsattes, sdledes at man ikke bliver
tvunget til at overtage og leve med de standarder, som er fastsat af andre, dvs. de tredjelande, der ogsé er langt fremme
med udviklingen af robotteknologi og kunstig intelligens;

Generelle principper

T. der henviser til, at Asimovs love (*) mi betragtes som rettet mod konstrukterer, producenter og brugere af robotter,
herunder robotter med indbygget selvsteendighed og selvlaring, eftersom disse love ikke kan konverteres til
maskinkode;

U. der henviser til, at det er nyttigt med et regelset, som navnlig regulerer ansvarsforhold, gennemsigtighed og
ansvarlighed og afspejler de iboende europaiske og humanistiske veardier, som karakteriserer Europas bidrag til
samfundslivet; der henviser til, at disse bestemmelser ikke ma bergre processen med forskning, innovation og udvikling
inden for robotteknologi;

V. der henviser til, at EU kan spille en afgerende rolle ved formuleringen af de grundlaeggende etiske principper for
udvikling, programmering og brug af robotter og kunstig intelligens og ved integrering af disse principper i EU-regelsat
og adferdskodekser med det formdl at udforme den teknologiske revolution séledes, at den tjener menneskeheden, og
fordelene ved avanceret robotteknologi og kunstig intelligens kommer mange til gode, mens man i videst muligt
omfang undgédr potentielle faldgruber;

W. der henviser til, at der er vedfgjet et charter om robotteknologi som bilag til denne beslutning, der er udarbejdet med
bistand fra Enheden for Videnskabeligt Fremsyn (STOA), Generaldirektoratet for Parlamentarisk Forskning, som foreslar
en kodeks for etisk adfeerd for robotingenigrer, en kodeks for forskningsetiske udvalg, en »licens« for konstrukterer og
en »licens« for brugere;

X. der henviser til, at en gradvis og pragmatisk forsigtig tilgang af den type, som Jean Monnet (%) var fortaler for, ber finde
anvendelse i Europa med hensyn til fremtidige initiativer inden for robotteknologi og kunstig intelligens med henblik pa
at sikre, at vi ikke kvaler innovationen;

Y. der henviser til, at udviklingen af robotteknologi og kunstig intelligens er ndet op pé et sddant niveau, at det er
hensigtsmessigt indledningsvis at drefte det civilretlige erstatningsansvar;

6] 1) En robot ma ikke skade et menneske eller ved uvirksomhed lade et menneske komme til skade. 2) En robot skal adlyde ordrer,
som gives til den af mennesker, for sd vidt disse ordrer ikke er i konflikt med den forste lov. 3) En robot skal beskytte sin egen
eksistens, for s& vidt dette ikke er i konflikt med den forste eller den anden lov. (Se »Runaround« af Isaac Asimov, 1942) og 0) En
robot mé ikke skade menneskeheden eller ved uvirksomhed lade menneskeheden blive skadet.

() JE Schumanerkleringen (1950): »Europa kan ikke dannes p4 én gang, og heller ikke i en samlet opbygning. Det kan dannes gennem
konkrete resultater — der forst skaber en faktisk solidaritet.c.
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Ansvarsregler

Z. der henviser til, at nutidens robotter takket vaere de bemarkelsesvardige teknologiske fremskridt i det seneste tidr ikke
alene er i stand til at udfere aktiviteter, som tidligere typisk og udelukkende blev udfert af mennesker, men at
udviklingen af visse autonome og kognitive egenskaber — f.eks. evnen til at lare af erfaringer og traffe
kvasiselvsteendige beslutninger — betyder, at robotterne mere og mere ligner akterer, der interagerer med
omgivelserne og kan indvirke pd disse omgivelser i vaesentlig grad; der henviser til, at placeringen af det retlige ansvar
for en robots skadeforvoldende handlinger i denne kontekst er af afgerende betydning;

AA. der henviser til, at en robots autonomi kan defineres som evnen til at treeffe beslutninger og gennemfere dem
i omverdenen uden at vare athengig af ekstern kontrol eller indflydelse; der henviser til, at denne autonomi er af rent
teknisk karakter, og at dens omfang athaenger af, hvor avanceret en robots samspil med omgivelserne er udformet til at
vere;

AB. der henviser til, at jo mere autonome robotterne er, jo mindre kan de betragtes som almindelige verktgjer til brug for
andre aktorer (f.eks. producenten, operatoren, ejeren, brugeren osv.); der henviser til, at dette rejser sporgsmalet om,
hvorvidt de almindelige ansvarsregler er tilstraekkelige, eller om der er brug for nye principper og regler for at skabe
klarhed om forskellige aktarers retlige ansvar for robotters handlinger og undladelser, nir drsagen ikke kan spores
tilbage til en bestemt menneskelig akter, og om robotters handlinger eller undladelser, der har forvoldt skade, kunne
have varet undgéet;

AC. der henviser til, at robotters autonomi i sidste instans rejser spergsmalet om, hvordan de skal indplaceres i forhold til
de eksisterende retlige kategorier, eller om der ber indferes en ny kategori med sine egne swrlige kendetegn og
konsekvenser;

AD. der henviser til, at robotter inden for den nugaldende retlige ramme ikke i sig selv kan drages til ansvar for handlinger
eller undladelser, som forarsager skader pa tredjemand; der henviser til, at de eksisterende ansvarsregler dekker
tilfeelde, hvor drsagen til en robots handling eller undladelse kan spores tilbage til en bestemt menneskelig aktor som f.
eks. producenten, operateren, ejeren eller brugeren, og hvor denne aktor kunne have forudset og forhindret robottens
skadeforvoldende adfard; der henviser til, at producenter, operaterer, ejere eller brugere kan ifalde objektivt ansvar for
en robots handlinger eller undladelser;

AE. der henviser til, at den nugaldende retlige ramme indebarer, at produktansvaret — hvorefter producenten af et
produkt er ansvarlig for en fejlfunktion — og reglerne om ansvar for skadelige handlinger — hvorefter brugeren af et
produkt er ansvarlig for en adferd, der forvolder skade — finder anvendelse pa skader forarsaget af robotter eller
kunstig intelligens;

AF. der henviser til, at de traditionelle regler — i en situation, hvor en robot kan treffe selvstzendige beslutninger — ikke er
tilstraeekkelige til at fore til et retligt ansvar for skader fordrsaget af en robot, eftersom disse regler ikke gor det muligt at
udpege den part, der er ansvarlig for at udbetale erstatning, og at pileegge denne part at erstatte den forvoldte skade;

AG. der henviser til, at den nuvarende retlige ramme ogsd er behaftet med dbenlyse mangler med hensyn til ansvar
i kontraktforhold, eftersom maskiner, der er indrettet til at valge deres modparter, forhandle kontraktbestemmelser,
indga aftaler og beslutte, om og hvordan de vil gennemfore disse aftaler, gor de traditionelle regler uanvendelige; der
henviser til, at dette understreger behovet for nye, effektive og mere tidssvarende regler, som ber veare
i overensstemmelse med den teknologiske udvikling og innovationer, der for nylig er opstdet og anvendes pa
markedet;

AH. der henviser til, at hvad angdr ansvar uden for kontraktforhold kan direktiv 85/374/EQF kun dakke skader, som er
forvoldt af en robots produktionsrelaterede defekter, og kun pa betingelse af, at den skadelidte er i stand til at fore bevis
for skaden, defekten ved produktet og drsagssammenhang mellem defekten og skaden, hvorfor objektivt ansvar eller
ansvar uden culpa muligvis ikke er tilstrackkeligt;
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AL der henviser til, den nuvarende retlige ramme uanset anvendelsesomradet for direktiv 85/374/EQF ikke er
tilstraekkelig vidtraekkende til at dackke skader, som bliver forvoldt af den nye generation af robotter, for sd vidt som
disse robotter kan vare udstyret med tilpasnings- og indleringsegenskaber, der medferer en vis grad af
uforudsigelighed i deres adferd, eftersom disse robotter selvstendigt vil lere af deres egne varierede erfaringer og
indgd i et samspil med omgivelserne pd en unik og uforudsigelig made;

Generelle principper for udvikling af robotteknologi og kunstig intelligens til civilt brug

1. opfordrer Kommissionen til at foresla faelles EU-definitioner af cyberfysiske systemer, autonome systemer, intelligente
autonome robotter og underkategorier heraf under hensyntagen til folgende egenskaber ved en intelligent robot:

— opndr autonomi ved hjalp af sensorer og/eller ved udveksling af data med omgivelserne (sammenkobling) og bytter og
analyser disse data

— er selvlerende baseret pé erfaring og ved interaktion (valgfrit kriterium)
— har et minimum af fysisk stette

— afpasser sin adferd og sine handlinger efter omgivelserne

— er ikke levende i biologisk forstand;

2. mener, at der ber indferes et omfattende system til registrering af avancerede robotter i EU’s indre marked, hvor det er
relevant og nedvendigt for bestemte kategorier af robotter, og opfordrer Kommissionen til at opstille kriterier for
klassificeringen af de robotter, der skal registreres; opfordrer i denne forbindelse Kommissionen til at undersege, om det vil
vare hensigtsmeessigt, at registreringssystemet og registret forvaltes af et EU-agentur for robotteknologi og kunstig
intelligens;

3. understreger, at udviklingen af robotteknologi ber fokusere pa at komplementere menneskers potentiale og ikke pa at
erstatte dem; anser det for afggrende, at det i forbindelse med udviklingen af robotteknologi og kunstig intelligens sikres, at
mennesker til enhver tid har kontrol over intelligente maskiner; mener, at man ber vare serlig opmerksom pd den
eventuelle udvikling af en folelsesmassig tilknytning mellem mennesker og robotter — navnlig i sdrbare grupper (born,
a@ldre og handicappede) — og fremhaver problemerne omkring den alvorlige folelsesmassige eller fysiske indvirkning, som
denne folelsesmeassige tilknytning kan have pd mennesker;

4. pépeger, at en indsats pd EU-plan kan lette udviklingen ved at undgd opsplitning af det indre marked, og understreger
samtidig betydningen af princippet om gensidig anerkendelse i forbindelse med granseoverskridende brug af robotter og
robotsystemer; minder om, at der kun ber kraves afprevning, certificering og markedsforingstilladelse i en enkelt
medlemsstat; understreger, at denne tilgang ber ledsages af en effektiv markedsovervagning;

5. understreger betydningen af foranstaltninger til at hjzlpe smd og mellemstore virksomheder og nyetablerede
virksomheder i robotteknologisektoren, der skaber nye markedssegmenter i denne sektor eller anvender robotter;

Forskning og innovation

6.  understreger, at mange robotapplikationer stadig er i en eksperimenterende fase; glader sig over, at flere og flere
forskningsprojekter bliver finansieret af medlemsstaterne og EU; anser det for meget vigtigt, at EU sammen med
medlemsstaterne gennem offentlig finansiering fastholder en forende position inden for forskning i robotteknologi og
kunstig intelligens; opfordrer Kommissionen og medlemsstaterne til at styrke de finansielle instrumenter til forsknings-
projekter inden for robotteknologi og IKT, herunder offentlig-private partnerskaber, og til i deres forskningspolitikker at
gennemfore principperne om aben videnskab og ansvarlig etisk innovation; understreger, at der ber afswttes tilstreekkelige
ressourcer til at finde losninger pé de sociale, etiske, juridiske og skonomiske udfordringer, som den teknologiske udvikling
og dens anvendelsesmuligheder giver anledning til;

7. opfordrer Kommissionen og medlemsstaterne til at fremme forskningsprogrammer, til at stimulere forskning i de
mulige langsigtede risici og muligheder i forbindelse med robotteknologi og teknologi vedrerende kunstig intelligens og til
at tilskynde til en struktureret offentlig dialog om konsekvenserne af udviklingen af disse teknologier snarest muligt;
opfordrer Kommissionen til i forbindelse med midtvejsrevisionen af den flerdrige finansielle ramme at forhgje sin stotte til
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SPARC-programmet, som finansieres af Horisont 2020; opfordrer Kommissionen og medlemsstaterne til at gore en felles
indsats for ngje at overvdge og sikre en mere glidende overgang for disse teknologier fra forskning til markedsfering og
anvendelse pd markedet efter passende sikkerhedsvurderinger i overensstemmelse med forsigtighedsprincippet;

8. understreger, at innovation inden for robotteknologi og teknologi vedrerende kunstig intelligens og integrationen af
robotteknologi og kunstig intelligens i egkonomien og samfundet kraver en digital infrastruktur, der leverer
allestedsnzrvarende digitale forbindelsesmuligheder; opfordrer Kommissionen til at fastlegge en ramme, som opfylder
de forbindelseskrav, som er nedvendige for Unionens digitale fremtid, og til samtidig at sikre, at adgangen til bredbandnet
og 5G-net er fuldt ud i overensstemmelse med netneutralitetsprincippet;

9.  eraf den faste overbevisning om, at interoperabilitet mellem systemer, enheder og cloudtjenester baseret pa indbygget
sikkerhed og privatlivsbeskyttelse er afgorende for at muliggere realtidsdataoverforsler, som satter robotter og kunstig
intelligens i stand til at blive mere fleksible og selvsteendige; anmoder Kommissionen om at fremme et dbent miljo, fra dbne
standarder og innovative licensbetalingsmodeller til dbne platforme og gennemsigtighed, med henblik pd at undga
fastldsning i ejendomsretligt beskyttede systemer, som hammer interoperabilitet;

Etiske principper

10.  bemarker, at mulighederne for eget handlefrihed gennem anvendelsen af robotteknologi er ledsaget af en rakke
spendinger eller risici og ber vurderes ud fra hensynet til menneskers sikkerhed og sundhed, frihed, privatliv, integritet,
vardighed, selvbestemmelse og ikkeforskelsbehandling og beskyttelse af personoplysninger;

11.  mener, at den eksisterende EU-lovgivning ber ajourferes og suppleres, hvor det er ngdvendigt, med vejledende etiske
principper i overensstemmelse med robotteknologiens kompleksitet og dens mange sociale, medicinske og bioetiske
implikationer; er af den opfattelse, at der er behov for nogle klare, strenge og effektive vejledende etiske rammer for
udvikling, konstruktion, produktion, brug og andring af robotter for at supplere de juridiske henstillinger i denne
beteenkning og de eksisterende regelsat pa nationalt plan og pd EU-plan; foreslar i bilaget til beslutningen en ramme i form
af et charter, som skal bestd af en adferdskodeks for robotingenigrer, en kodeks for forskningsetiske udvalg til brug ved
gennemgangen af robottekniske protokoller samt standardtilladelser til konstrukterer og brugere;

12.  fremhaver princippet om gennemsigtighed, som indebarer, at det altid ber vare muligt at fremlagge begrundelsen
for enhver beslutning truffet ved hjalp af kunstig intelligens, som kan have en vasentlig indvirkning pd en eller flere
personers liv; mener, at det altid skal veere muligt at reducere beregningerne i et system med kunstig intelligens til en form,
der er forstéelig for mennesker; mener, at avancerede robotter ber vaere udstyret med en »sort bokse, der registrerer data om
alle transaktioner, som udferes af maskinen, herunder logikken bag dens beslutninger;

13.  papeger, at de vejledende etiske rammer ber veare baseret pd principperne om nyttevaerdi, forebyggelse af skader,
autonomi og retfaerdighed, pa de principper og vardier, der er nedfzldet i artikel 2 traktaten om Den Europaiske Union og
i chartret om grundlaeggende rettigheder, som f.eks. menneskets vardighed, lighed, ret og retferdighed, ikkeforsk-
elsbehandling, informeret samtykke, beskyttelse af privatlivet og familielivet og personoplysninger, samt pd andre
grundleggende principper og vardier, som f.eks. ikkestigmatisering, gennemsigtighed, autonomi, individets ansvar og
socialt ansvar, og pa eksisterende etiske praksisser og kodekser;

14.  mener, at man ber vaere serlig opmarksom pé robotter, der udger en betydelig trussel mod fortroligheden pé grund
af deres placering i traditionelt beskyttede og private sfaerer, og fordi de er i stand til at udtreekke og sende personlige og
folsomme oplysninger;

Et europeeisk agentur

15.  mener, at der er behov for gget samarbejde mellem medlemsstaterne og Kommissionen med henblik pé at sikre
sammenhangende regler pd tvars af grenserne i EU, som tilskynder til samarbejde mellem europiske virksomheder og
tillader anvendelse i hele EU af robotter, som er i overensstemmelse med sikkerhedskravene og de etiske principper, der er
nedfaldet i EU-retten;
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16. anmoder Kommissionen om at overveje at oprette en europzisk agentur for robotteknologi og kunstig intelligens
med henblik pd at tilvejebringe teknisk, etisk og lovgivningsmassig ekspertise til stotte for de relevante offentlige akterer
bade pd EU-plan og pd medlemsstatsplan som led i bestrabelserne for at sikre en rettidig, etisk og velinformeret respons pa
de nye muligheder og udfordringer — navnlig af graenseoverskridende karakter — der opstdr som felge af den
robotteknologiske udvikling, f.eks. i transportsektoren;

17.  mener, at potentialet for og problemerne i forbindelse med robotteknologi og den nuvarende investeringsdynamik
berettiger, at det europziske agentur far et passende budget og bliver bemandet med personale med reguleringskompetence
samt eksterne tekniske og etiske eksperter, som far til opgave at std for tveersektoriel og multidisciplinar overvdgning af
robotteknologiske applikationer, fastleegge standarder for bedste praksis og, efter behov, udarbejde henstillinger om
lovgivningsmaessige foranstaltninger, fastlegge nye principper og tage hgjde for potentielle forbrugerbeskyttelsessporgsmal
og systemrelaterede udfordringer; anmoder Kommissionen (og det europaiske agentur, hvis det oprettes) om at aflegge
beretning til Europa-Parlamentet om den seneste udvikling inden for robotteknologi og eventuelle nedvendige tiltag pa
drsbasis;

Intellektuelle ejendomsrettigheder og datastrommen

18.  bemarker, at der ikke findes juridiske bestemmelser, som specifikt gaelder for robotteknologi, men at de galdende
retlige ordninger og doktriner uden videre kan anvendes pé robotteknologien, selv om visse aspekter synes at krave serlig
opmarksomhed; opfordrer Kommissionen til at stotte en horisontal og teknologineutral tilgang til intellektuel ejendom, der
galder for de forskellige sektorer, hvor robotteknologi kan anvendes;

19.  opfordrer Kommissionen og medlemsstaterne til at sikre, at de civilretlige regler inden for robotteknologi er
i overensstemmelse med den generelle forordning om databeskyttelse og med principperne om nedvendighed og
proportionalitet; opfordrer Kommissionen og medlemsstaterne til at tage hgjde for den hastige teknologiske udvikling
inden for robotteknologi, herunder udviklingen af cyberfysiske systemer, og sikre, at EU-retten ikke sakker bagud i forhold
til kurven for teknologisk udvikling og udbredelse;

20.  understreger, at retten til beskyttelse af privatlivets fred og personoplysninger, jf. artikel 7 og 8 i charteret og
artikel 16 i traktaten om Den Europaiske Unions funktionsmade (TEUF), finder anvendelse pd alle omrdder inden for
robotteknologi, og at EU’s retlige rammer for databeskyttelse skal overholdes fuldt ud; opfordrer i denne forbindelse til en
pracisering af regler og kriterier for brugen af kameraer og sensorer i robotter inden for rammerne af gennemferelsen af
den generelle forordning om databeskyttelse; opfordrer Kommissionen til at sikre, at databeskyttelsesprincipperne som f.
eks. indbygget privatlivsbeskyttelse og privatlivsbeskyttelse som standard, dataminimering, formaélsbegrensning samt
gennemsigtige kontrolmekanismer for registrerede og passende retsmidler i overensstemmelse med EU-lovgivningen om
databeskyttelse folges, og at passende henstillinger og standarder fremmes og integreres i EU’s politikker;

21.  understreger, at fri udveksling af data er afgerende for den digitale okonomi og udviklingen inden for robotteknologi
og kunstig intelligens; understreger, at det med henblik pd en hensigtsmassig anvendelse af robotteknologi og kunstig
intelligens er afgerende med et hejt sikkerhedsniveau i robotsystemer, herunder deres interne datasystemer og
datastromme; fremhaver, at der skal sikres beskyttelse af netveerk af sammenkoblede robotter og kunstig intelligens for at
undgd potentielle brud pa sikkerheden; pdpeger, at et hejt niveau af sikkerhed og beskyttelse af personoplysninger sammen
med beherig hensyntagen til privatlivet i kommunikationen mellem mennesker og robotter og kunstig intelligens er
afgerende; fremhaever det ansvar, der pahviler udviklere af robotteknologi og kunstig intelligens for at udvikle produkter,
der er sikre og egnede til formaélet; opfordrer Kommissionen og medlemsstaterne til at stotte og motivere udviklingen af den

nedvendige teknologi, herunder indbygget sikkerhed;

Standardisering og sikkerhed

22.  fremhaver, at sporgsmaélet om fastsattelse af standarder og tilvejebringelse af interoperabilitet er centralt for den
fremtidige konkurrence inden for kunstig intelligens og robotteknologi; opfordrer Kommissionen til at fortsatte arbejdet
med den internationale harmonisering af tekniske standarder, navnlig sammen med de europaiske standardiseringsor-
ganisationer og Den Internationale Standardiseringsorganisation, for at fremme innovation, undgéd en opsplitning af det
indre marked og sikre et hejt niveau af produktsikkerhed og forbrugerbeskyttelse, der om nedvendigt omfatter
minimumssikkerhedsstandarder i arbejdsmiljget; understreger betydningen af lovlig »reverse engineering« og &bne
standarder med henblik pa at maksimere vaerdien af innovation og sikre, at robotter kan kommunikere med hinanden;
glaeder sig i denne forbindelse over nedsattelsen af serlige tekniske udvalg sdsom ISO/TC 299 Robotics, der udelukkende
beskeftiger sig med at udvikle standarder for robotteknologi;
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23.  understreger, at det er bydende nedvendigt at afpreve robotter under autentiske forhold for at identificere og vurdere
de risici, som de kan medfore, samt deres teknologiske udvikling ud over den rent eksperimentelle laboratoriefase;
understreger i denne forbindelse, at afprevning af robotter under autentiske forhold, navnlig i byerne og pa landevejene,
rejser en lang raeekke spergsmdl, herunder om hindringer, der bremser udviklingen af disse testfaser, og kraver en effektiv
strategi og overvagningsmekanisme; opfordrer Kommissionen til at udarbejde ensartede kriterier for alle medlemsstater,
som de enkelte medlemsstater ber anvende for at udpege de omrdder, hvor forssg med robotter er tilladt,
i overensstemmelse med forsigtighedsprincippet;

Autonome transportmidler

a) Selvkorende biler

24.  understreger, at autonom transport dakker alle former for fjernstyret, automatiseret, forbundet og autonom
transport pa landevej, skinner, til vands eller i luften, herunder keretgjer, tog, skibe, ferger, fly, droner samt alle fremtidige
former for udviklinger og innovationer i denne sektor;

25.  mener, at det forst og fremmest er absolut nedvendigt at udforme effektive EU-regler og globale regler inden for
bilsektoren for at sikre udviklingen af automatiserede og selvkerende biler pa tvars af greenserne, sdledes at det bliver
muligt fuldt ud at udnytte det skonomiske potentiale og nyde godt af de positive virkninger af teknologiske tendenser;
understreger, at fragmenterede lovgivningsmassige tiltag ville stille sig hindrende i vejen for udviklingen af autonome
transportsystemer og bringe den europziske konkurrenceevne i fare;

26.  henleder opmarksomheden pé, at forerens reaktionstid er af afgerende betydning, i tilfelde af at han eller hun
uforudset ma overtage kontrollen med keretojet, og opfordrer derfor de interesserede parter til at fastsatte realistiske
vardier, eftersom de er bestemmende for sikkerheds- og ansvarsspergsmal;

27.  er af den opfattelse, at omstillingen til selvkgrende biler vil have indvirkning pé felgende aspekter: civilretligt ansvar
(ansvar og forsikring), trafiksikkerhed, alle spergsmal vedrerende miljoet (f.cks. energieffektivitet, anvendelse af vedvarende
teknologier og energikilder), datarelaterede spergsmal (f.cks. adgang til data, databeskyttelse, privatliv og udveksling af data),
sporgsmdl i forbindelse med IKT-infrastruktur (f.eks. hej teethed af effektiv og palidelig kommunikation) og beskaftigelse (f.
eks. skabelse og tab af arbejdspladser, uddannelse af chaufforer til tunge godskeretgjer i brugen af automatiserede
koretgjer); fremhaver, at der kraeves betydelige investeringer i veje, energi og IKT-infrastruktur; opfordrer Kommissionen til
at overveje de ovennavnte aspekter i sit arbejde med selvkgrende biler;

28.  understreger, at pélidelig positions- og tidsinformation fra de europaiske programmer for satellitnavigation Galileo
og Egnos er af afgorende betydning for indferelsen af selvkgrende biler, og opfordrer i denne forbindelse indtrengende til,
at de satellitter, der er nedvendige til at fuldstendiggere det europaiske positioneringssystem Galileo, gores ferdige og
sendes op;

29.  henleder opmarksomheden péd den store merveerdi, som selvkerende biler giver personer med nedsat bevagelighed,
fordi sddanne biler giver dem mulighed for at deltage mere effektivt i den private biltransport og dermed letter deres daglige
tilveerelse;

b) Droner (fiernstyrede luftfartejssystemer)

30.  anerkender de positive fremskridt inden for droneteknologi, navnlig inden for eftersogning og redning; understreger,
at der er vigtigt at udvikle en EU-ramme for droner for at beskytte EU-borgernes sikkerhed og privatliv, og opfordrer
Kommissionen til at folge op pd henstillingerne i Parlamentets beslutning af 29. oktober 2015 om sikker anvendelse af
fiernstyrede luftfartojssystemer (RPAS), almindeligt kendt som ubemandede luftfartejer (UAV’er), inden for civil luftfart (*);
opfordrer indtrengende Kommissionen til at afgive vurderinger af sikkerhedsaspekterne i forbindelse med den udbredte
anvendelse af droner; opfordrer Kommissionen til at undersege behovet for at indfere et obligatorisk system for sporing og
identifikation af RPAS, der giver mulighed for at bestemme luftfartgjets positioner i realtid under anvendelse; minder om, at

(") Vedtagne tekster, P§_TA(2015)0390.
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ubemandede flys homogenitet og sikkerhed ber sikres ved de foranstaltninger, der er omtalt i Europa-Parlamentets og
Rédets forordning (EF) nr. 216/2008 (*);

Plejerobotter

31.  understreger, at forskning i og udvikling af aldreplejerobotter med tiden er blevet mere almindelig og billigere og
frembringer produkter med steorre funktionalitet og bredere forbrugeraccept; noterer sig den brede vifte af anvendelser af
sddanne teknologier, der giver forebyggelse, hjelp, overvagning, stimulering og selskab til @ldre mennesker, handicappede
og mennesker, der lider af demens, kognitive forstyrrelser og hukommelsestab;

32.  papeger, at menneskelig kontakt er et af de grundleeggende aspekter ved pleje af mennesker; mener, at man ved at
udskifte den menneskelige faktor med robotter kan dehumanisere plejeindsatsen, men anerkender pd den anden side, at
robotter kan udfere automatiserede plejeopgaver og kan lette arbejdet for plejepersonalet og samtidig forbedre den
menneskelige pleje og gore revalideringsprocessen mere malrettet, sdledes at det medicinske personale og plejerne kan
afsatte mere tid til diagnosticering og bedre planlagte behandlingsmuligheder; understreger, at selv om robotteknologi kan
fore til oget mobilitet og integration for handicappede og @ldre mennesker, vil mennesker stadig vare nedvendige i plejen
og vil fortsat udgere en vigtig kilde til social interaktion, som ikke kan erstattes fuldsteendigt;

Medicinske robotter

33.  understreger vigtigheden af hensigtsmeessig uddannelse og forberedelse af sundhedspersonale, f.eks. laeger og
plejepersonale, med henblik pa at sikre den hejest mulige grad af faglig dygtighed samt for at garantere og beskytte
patienternes sundhed; understreger, at det er nedvendigt at definere de faglige kvalifikationskrav, som en kirurg som
minimum skal opfylde for at operere og {4 tilladelse til at bruge kirurgiske robotter; mener, at det er afgarende at respektere
princippet om overvégning af robotters autonomi, hvorved den indledende planlegning af behandlingen og den endelige
beslutning vedrerende udferelsen heraf altid vil blive truffet af en menneskelig kirurg; understreger den sarlige betydning af
uddannelse af brugerne, sdledes at de kan gere sig fortrolige med de teknologiske krav pd dette omrade; henleder
opmarksomheden pé den voksende tendens til selvdiagnosticering ved brug af en mobil robot og dermed pa behovet for, at
leeger uddannes i handtering af tilfelde af selvdiagnosticering; mener, at brugen af sidanne teknologier ikke bar mindske
eller skade forholdet mellem laege og patient, men ber yde bistand til leeger i forbindelse med diagnosticering og/eller
behandling af patienter med det formal at formindske risikoen for menneskelige fejl og ege livskvaliteten og den forventede
levetid;

34.  mener, at medicinske robotter i stadig hejere grad bruges til pracisionskirurgi og i arbejdsgange med mange
gentagelser, og at de har potentiale til at forbedre resultaterne i forbindelse med rehabilitering og til at yde hejeffektiv
logistisk stette pd hospitaler; bemarker, at medicinske robotter har potentiale til at reducere sundhedsudgifterne, idet det
gores muligt for leeger og sundhedspersonale at flytte deres fokus fra behandling til forebyggelse, samtidig med at en storre
del af budgettet kan bruges pd bedre tilpasning til patienternes forskelligartede behov, videreuddannelse af
sundhedspersonale og forskning;

35.  opfordrer Kommissionen til at sikre, at procedurerne for afprevning af nye medicinske robotanordninger er sikre,
navnlig ndr der er tale om anordninger, der implanteres i det menneskelige legeme, for datoen for anvendelsen af forordning
(EU) 2017|745 om medicinsk udstyr;

Foranstaltninger til »reparation« og »forbedring« af mennesker

36.  bemarker, at robotteknologien har gjort store fremskridt, ndr det drejer sig om at reparere og understotte
beskadigede organer og kropsfunktioner, men at der ogsd melder sig komplicerede sporgsmal, navnlig hvad angar
mulighederne for »forbedring« af mennesker, eftersom medicinske robotter og navnlig cyberfysiske systemer kan @ndre
vores opfattelse af sunde mennesker, da de kan bares direkte pa eller implanteres i det menneskelige legeme; understreger
vigtigheden af, at der snarest bliver nedsat passende bemandede udvalg om robotetiske spergsmal pd hospitaler og andre
behandlingsinstitutioner, der skal overveje og medvirke til at lose usedvanlige og komplicerede etiske problemer
vedrerende sporgsmal, der bergrer pleje og behandling af patienter; opfordrer Kommissionen og medlemsstaterne til at

() Europa-Parlamentets og Radets forordning (EF) nr. 216/2008 af 20. februar 2008 om faelles regler for civil luftfart og om oprettelse
af et europeaisk luftfartssikkerhedsagentur, og om ophavelse af Radets direktiv 91/670/EQF, forordning (EF) nr. 1592/2002 og
direktiv 2004/36/EF (EUT L 79 af 19.3.2008, s. 1).
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udarbejde retningslinjer for at stotte sidanne udvalgs oprettelse og funktion;

37.  papeger, at der i forbindelse med livsvigtige medicinske anvendelser sdsom robottekniske proteser skal sikres fortsat,
beeredygtig adgang til vedligeholdelse, forbedring og navnlig softwareopdateringer, der athjelper fejl og svagheder;

38.  anbefaler, at der etableres uathangige betroede enheder til at opretholde de midler, der er nedvendige for at yde
service til personer, der berer livsvigtigt avanceret medicinsk udstyr, sdsom vedligeholdelse, reparationer og forbedringer,
herunder softwareopdateringer, isar i tilfeelde, hvor den oprindelige leverander ikke lengere leverer en sddan service;
foreslér, at der indferes en forpligtelse for producenter til at forsyne disse uathaengige betroede enheder med en grundig
konstruktionsvejledning inklusive kildekode i stil med kravene om pligtaflevering af publikationer til et nationalt bibliotek;

39.  henleder opmarksomheden pé de risici, der er forbundet med muligheden for, at cyberfysiske systemer, der er
integreret i menneskekroppen, kan blive hacket eller slukket eller fd slettet deres hukommelse, da dette kunne bringe
menneskers sundhed i fare, og i ekstreme tilfelde endda menneskeliv, og understreger derfor, at beskyttelsen af sidanne
systemer skal prioriteres hejt;

40.  understreger betydningen af at sikre lige adgang for alle til disse teknologiske nyskabelser, redskaber og indgreb;
opfordrer Kommissionen og medlemsstaterne til at fremme udviklingen af hjalpeteknologier med henblik pa, at
udviklingen og ibrugtagningen af disse teknologier lettes for dem, der har brug for dem, i overensstemmelse med artikel 4
i FN's konvention om rettigheder for personer med handicap, som Unionen er part i;

Uddannelse og beskeftigelse

41.  henleder opmarksomheden pad Kommissionens prognose, der viser, at Europa inden 2020 kan std over for en
mangel pd op til 825000 IKT-eksperter, og at 90 % af alle job mindst vil kreeve basale digitale feerdigheder; bifalder
Kommissionens forslag om en kereplan for mulig anvendelse og revision af en digital kompetenceramme og deskriptorer
for digitale feerdigheder pa alle leeringsniveauer, og opfordrer Kommissionen til at yde betydelig stotte til udvikling af
digitale feerdigheder i alle aldersgrupper og uanset beskeftigelsesstatus som et forste skridt i retning af bedre justering af
mangler og eftersporgsel pa arbejdsmarkedet; understreger, at vaksten inden for robotteknologi gor det nedvendigt, at
medlemsstaterne udvikler mere fleksible uddannelses- og erhvervsuddannelsessystemer med henblik pd at sikre, at
strategierne angdende kvalifikationer stemmer overens med robotgkonomiens behov;

42.  mener, at det vil gavne den digitale industri, kvinderne og Europas gkonomi, hvis det lykkes at gore flere unge
kvinder interesseret i en digital karriere og at placere flere kvinder i digitale job; opfordrer Kommissionen og
medlemsstaterne til at iveerksztte initiativer for at stotte kvinder i IKT-sektoren og styrke deres e-faerdigheder;

43, opfordrer Kommissionen til at begynde at analysere og intensivere overvagningen af de beskeaftigelsesmassige
tendenser pd mellemlang og lang sigt og sarligt fokusere pa skabelse og tab af arbejdspladser inden for forskellige
kvalifikationsomrader for at finde ud af, pa hvilke omrader der bliver skabt arbejdspladser, og pa hvilke omrader der mistes
arbejdspladser som felge af den egede brug af robotter;

44.  fremhaver betydningen af at forudse andringer i samfundet i betragtning af de konsekvenser, som udviklingen og
anvendelsen af robotteknologi og kunstig intelligens kan f3; anmoder Kommissionen om at analysere forskellige mulige
scenarier og deres konsekvenser for levedygtigheden af de sociale sikringsordninger i medlemsstaterne;

45.  understreger betydningen af fleksible feerdigheder og af sociale, kreative og digitale feerdigheder i forbindelse med
uddannelse; er overbevist om, at livslang lering skal opnds gennem livslang aktivitet, ud over at skolerne bibringer
akademisk viden;

46.  bemarker, at robotteknologien har et stort potentiale for forbedring af sikkerheden pd arbejdspladsen ved at
overfore en rakke farlige og skadelige opgaver fra mennesker til robotter, men noterer sig samtidig, at den kan skabe nye
risici som folge af det egede samspil mellem mennesker og robotter pa arbejdspladsen; understreger i denne forbindelse
betydningen af at anvende strenge og fremtidsorienterede regler for samspil mellem mennesker og robotter for at sikre
sundhed, sikkerhed og respekt for de grundlaggende rettigheder pd arbejdspladsen;
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Konsekvenser for miljoet

47.  bemarker, at udviklingen af robotteknologi og kunstig intelligens ber ske pd en sddan méde, at konsekvenserne for
miljeet begranses gennem et effektivt energiforbrug, energieffektivitet ved at fremme anvendelse af vedvarende energi,
begraenset materialeforbrug og mindre affald, som f.eks. elektrisk og elektronisk affald, og mulighed for reparation;
opfordrer derfor Kommissionen til at indarbejde principperne for den cirkulere ekonomi i alle EU-politikker om
robotteknologi; bemarker, at brugen af robotteknologi ogsé vil fa positive konsekvenser for miljget, navnlig pd omraderne
landbrug, fedevareforsyning og transport, sarlig takket vere det mindre maskineri og den mere begrensede brug af
gadningsstoffer, energi og vand samt i kraft af pracisionsdyrkning og ruteoptimering;

48.  understreger, at cyberfysiske systemer vil fore til etablering af energi- og infrastruktursystemer, som kan styre
strommen af el fra producent til forbruger, og ogsa vil medfore, at der opstar »energiprosumenter, der bade producerer og
forbruger energi; fremforer, at dette vil bne mulighed for store miljomassige fordele;

Ansvarsregler

49.  mener, at det civilretlige ansvar for skader fordrsaget af robotter er et helt centralt spergsmal, som ogsd skal
analyseres og adresseres pd EU-plan med henblik pé at sikre samme grad af effektivitet, gennemsigtighed og konsekvens
i gennemforelsen af retssikkerhed i hele EU til gavn for borgere, forbrugere og virksomheder;

50.  bemaerker, at udviklingen af robotteknologi vil kraeve en bedre forstdelse af det feelles grundlag, der er nedvendigt for
aktiviteter, hvor bdde mennesker og robotter deltager, og som skal baseres pa to centrale indbyrdes afhangige forhold,
nemlig forudsigelighed og styrbarhed; pdpeger, at disse to indbyrdes athangige forhold er afgarende for at fastsla, hvilke
oplysninger der skal deles mellem mennesker og robotter, og hvordan der kan skabes et felles grundlag for mennesker og
robotter, som sikrer et gnidningslest samspil mellem dem;

51. anmoder Kommissionen om pa grundlag af artikel 114 i TEUF at foreleegge et forslag til retsakt om de juridiske
aspekter af den udvikling og anvendelse af robotteknologi og kunstig intelligens, der mé forventes i de naste 10-15 ar,
kombineret med ikkelovgivningsmassige instrumenter sdsom retningslinjer og adferdskodekser som omhandlet
i henstillingerne i bilaget;

52.  mener, at uanset hvilken juridisk lesning der matte blive valgt med hensyn til det civilretlige ansvar for skader
forarsaget af robotter i andre tilfelde end tingsskade, bor den fremtidige retsakt pd ingen made begranse arten eller
omfanget af de skader, der kan kraeves erstattet, og den ber heller ikke begranse de former for erstatning, der kan tilbydes til
den skadelidte, alene med den begrundelse, at skaden er forarsaget af en ikkemenneskelig akter;

53.  mener, at den fremtidige retsakt ber baseres pa en grundig evaluering fra Kommissionens side af, om der ber
anvendes en tilgang med objektivt ansvar eller en risikostyringstilgang;

54.  bemarker samtidig, at der ved objektivt ansvar alene kraves bevis for, at der er forvoldt en skade, og at der foreligger
en drsagsforbindelse mellem robottens skadevoldende funktion og den skade, den skadelidte har lidt;

55.  bemarker, at risikostyringstilgangen ikke fokuserer pa den person, »der har handlet uagtsomt«, som individuelt
ansvarlig, men pd den person, der under visse omstendigheder er i stand til at minimere risiciene og hdndtere negative
konsekvenser;

56. mener derfor i princippet, at ndr det endelige ansvar er blevet placeret, ber de ansvarlige parters ansvar st i et
rimeligt forhold til sdvel det faktiske niveau af instrukser, der er givet til robotten, som til robottens grad af autonomi,
hvilket betyder, at jo sterre indleringsevne eller autonomi robotten har, og jo langere robottens oplering har varet, jo
storre er ansvaret hos den, der har oplaert den; bemarker iswr, at de faerdigheder, der er et resultat af »opleringen« af en
robot, ikke ber forveksles med fardigheder, som helt athanger af robottens egen indleringsevne, nidr man seger at
identificere den person, der i realiteten har ansvaret for robottens skadevoldende adferd; bemarker, at ansvaret i det
mindste pd nuvarende tidspunkt skal ligge hos et menneske og ikke hos en robot;

57.  papeger, at en mulig losningsmodel i den komplicerede situation, hvor man skal placere ansvaret for skader forvoldt
af stadig mere autonome robotter, kunne vare en obligatorisk forsikringsordning, sdledes som det allerede er tilfeeldet f.cks.
for bilers vedkommende; bemerker imidlertid, at en forsikringsordning for robotteknologi ber tage hensyn til alle
potentielle ansvar i kaden, i modsatning til forsikringsordningen for vejtrafik, hvor forsikringen dakker menneskelige
handlinger og forssmmelser;
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58.  mener, at en sadan forsikringsordning, ligesom det er tilfaeldet for forsikring af motorkeretgjer, kunne suppleres med
en fond for at sikre, at der kan opnds skadeserstatning i tilfaelde, hvor der ikke er nogen forsikringsdakning; opfordrer
forsikringsbranchen til at udvikle nye produkter og tilbud, der er i overensstemmelse med udviklingen inden for
robotteknologi;

59.  opfordrer Kommissionen til, nir den gennemferer en konsekvensanalyse af sin fremtidige retsakt, at undersoge,
analysere og overveje virkningerne af alle de mulige juridiske lgsningsmodeller, som f.eks.:

a) at indfere en obligatorisk forsikringsordning, hvor det er relevant og nedvendigt for bestemte kategorier af robotter,
hvor producenter eller ejere af robotter bliver forpligtet til at tegne forsikringer til dakning af skader, der kan blive
forvoldt af deres robotter, i lighed med situationen for bilers vedkommende

b) at sikre, at en erstatningsfond ikke blot kommer til at garantere erstatning for de skader, der er forvoldt af en robot uden
forsikringsdackning

¢) at lade producenten, programmeren, ejeren eller brugeren nyde godt af begranset ansvar, hvis de bidrager til en
erstatningsfond, og hvis de i fellesskab tegner en forsikring for at garantere erstatning for skader, der er forvoldt af en
robot

d) at tage stilling til, om der skal oprettes en generel fond for alle intelligente autonome robotter eller oprettes en sarskilt
fond for hver enkelt robotkategori, og om der skal indbetales et bidrag som et engangsgebyr, nar robotten bliver
markedsfort, eller indbetales regelmessige bidrag i robottens levetid

e) at sikre, at forbindelsen mellem en robot og dens fond bliver synliggjort ved hjalp af et individuelt registreringsnummer,
som er opfert i et serligt EU-register, siledes at enhver, der interagerer med den pagaldende robot, kan blive informeret
om fondens karakter, greenserne for erstatningsansvaret i tilfelde af tingsskade, bidragydernes navne og funktioner samt
alle andre relevante oplysninger

f) at indfere en sarlig retlig status for robotter pa lang sigt, sdledes at i hvert fald de mest avancerede autonome robotter
kan have status af elektroniske personer, som er ansvarlige for at erstatte de skader, som de matte forvolde, og eventuelt
at anvende begrebet elektronisk person i de tilfzelde, hvor robotter traffer autonome beslutninger eller pd anden made
interagerer selvsteendigt med tredjemand;

Internationale aspekter

60.  bemarker, at der ikke er noget akut behov for vesentlige @ndringer af de nuvarende generelle internationalpri-
vatretlige regler om trafikulykker, der galder inden for EU, for at tage hgjde for udviklingen af selvkerende biler, men at en
forenkling af det nuvarende dobbelte lovvalgssystem (pd grundlag af Europa-Parlamentets og Radets forordning (EF)
nr. 864/2007 () og Haagerkonventionen af 4. maj 1971 om lovvalg ved trafikuheld) vil forbedre retssikkerheden og
begraense mulighederne for forumshopping;

61. bemarker, at det er nedvendigt at overveje endringer til internationale aftaler sisom Wienerkonventionen af
8. november 1968 om vejtrafik og Haagerkonventionen om lovvalg ved trafikuheld;

62. forventer, at Kommissionen vil sikre, at medlemsstaterne gennemforer international lovgivning sdsom
Wienerkonventionen om vejtrafik, som skal andres, pd ensartet made, med henblik pé at gore forerles korsel mulig, og
opfordrer Kommissionen, medlemsstaterne og erhvervslivet til at gennemfore malene i Amsterdamerkleaeringen hurtigst
muligt;

63. gar varmt ind for et internationalt samarbejde om granskningen af de samfundsmassige, etiske og juridiske
udfordringer og derefter om fastsattelsen af reguleringsmeassige standarder i FN's regi;

(") Europa-Parlamentets og Radets forordning (EF) nr. 864/2007 af 11. juli 2007 om lovvalgsregler for forpligtelser uden for kontrakt
(Rom Il-forordningen) (EUT L 199 af 31.7.2007, s. 40).



18.7.2018 Den Europaiske Unions Tidende C 252/251

Torsdag den 16. februar 2017

64. Ipépeger, at de begransninger og betingelser, der er fastsat i Europa-Parlamentets og Radets forordning (EF) nr. 428
2009 (*) om handel med produkter med dobbelt anvendelse — varer, software og teknologi, der kan anvendes til bade civile
og militere formdl ogfeller kan bidrage til spredning af masseodelaggelsesvaben — ogsd ber finde anvendelse pa
robottekniske applikationer;

Afsluttende aspekter

65. anmoder pa grundlag af artikel 225 i TEUF Kommissionen om pé grundlag af artikel 114 i TEUF at forelaegge et
forslag til direktiv om civilretlige bestemmelser om robotteknologi i overensstemmelse med henstillingerne i bilaget;

66.  bekrafter, at henstillingerne respekterer de grundleeggende rettigheder og narhedsprincippet;
67. mener, at det gnskede forslag har finansielle virkninger, hvis der oprettes et nyt europaisk agentur;
0
o o

68.  pilegger sin formand at sende denne beslutning og henstillingerne i bilaget til Kommissionen og Rédet.

(') Radets forordning (EF) nr. 428/2009 af 5. maj 2009 om en fellesskabsordning for kontrol med udforsel, overforsel,
meglervirksomhed og transit i forbindelse med produkter med dobbelt anvendelse (EUT L 134 af 29.5.2009, s. 1).



C 252252 Den Europaiske Unions Tidende 18.7.2018

Torsdag den 16. februar 2017
BILAG TIL BESLUTNINGEN:

HENSTILLINGER VEDRORENDE INDHOLDET AF DET FORSLAG, DER ANMODES OM

Definition og klassificering af »intelligente robotter«

Der bor fastleegges en falles europzisk definition af intelligente autonome robotter, herunder, hvor det er hensigtsmassigt,
definitioner af underkategorier heraf, under hensyntagen til folgende egenskaber:

— evnen til at blive autonom ved hjalp af sensorer og/eller ved udveksling af data med omgivelserne (sammenkobling) og
analyse af disse data

— evnen til at leere gennem erfaring og samspil
— robottens fysiske mediums form

— evnen til at tilpasse sin adferd og sine handlinger til omgivelserne.

Registrering af intelligente robotter

Af hensyn til sporbarheden og for at lette gennemforelsen af yderligere henstillinger ber der indferes en ordning med
registrering af avancerede robotter baseret pa kriterierne for klassificering af robotter. Registreringsordningen og registret
ber galde i hele EU og omfatte det indre marked og kan forvaltes af et EU-agentur for robotteknologi og kunstig intelligens,
hvis der oprettes et sddant agentur.

Civilretligt ansvar

Den juridiske lgsning, der métte blive valgt angdende robotters og kunstig intelligens’ ansvar i andre tilfelde end tingsskade,
ber pd ingen méde begranse arten eller omfanget af de skader, der kan kraves erstattet, og den bar heller ikke begranse de
former for erstatning, der kan tilbydes til den skadelidte, alene med den begrundelse, at skaden er fordrsaget af en
ikkemenneskelig aktor.

Den fremtidige retsakt ber baseres pa en grundig evaluering fra Kommissionens side af, om der ber anvendes en tilgang
med objektivt ansvar eller en risikostyringstilgang.

Der ber indferes en obligatorisk forsikringsordning, som kunne bygge pé en forpligtelse for producenten til at tegne en
forsikring for de autonome robotter, den producerer.

Forsikringsordningen ber suppleres med en fond for at sikre, at der kan opnés skadeserstatning i tilfaelde, hvor der ikke er
nogen forsikringsdakning.

Enhver politisk beslutning om reglerne om civilretligt ansvar for robotter og kunstig intelligens ber traeffes under behorig
hensyntagen til et europeisk forsknings- og udviklingsprojekt for robotteknologi og neurovidenskab med deltagelse af
forskere og eksperter, der kan vurdere alle hermed forbundne risici og konsekvenser.

Interoperabilitet, kodeadgang og intellektuelle ejendomsrettigheder

Der ber sikres interoperabilitet mellem netverkstilsluttede autonome robotter, som interagerer med hinanden. Der ber
vare adgang til kildekoden, inputdata og konstruktionsdetaljer, nir det er ngdvendigt for at undersgge ulykker og skader
forarsaget af intelligente robotter og for at sikre deres fortsatte drift, tilgeengelighed, pélidelighed og sikkerhed.

Charter om robotteknologi

Kommissionen ber, ndr den fremsetter forslag til retsakter vedrerende robotteknologi, tage hensyn til principperne
i folgende charter om robotteknologi.
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CHARTER OM ROBOTTEKNOLOGI

Den foresldede kodeks for etisk adferd inden for robotteknologi vil give et grundlag for fastleggelse, kontrol og
overholdelse af nogle grundleeggende etiske principper fra design- og udviklingsfasen.

Rammerne, der formuleres under hensyntagen til et europzisk forsknings- og udviklingsprojekt for robotteknologi og
neurovidenskab, skal udformes pd en méde, der gor det muligt at foretage individuelle tilpasninger fra sag til sag med
henblik pa at vurdere, om en given adferd er rigtig eller forkert i en given situation, og at traffe afgerelser
i overensstemmelse med et forudbestemt hierarki af vaerdier.

Kodeksen bor ikke erstatte behovet for at tackle alle store juridiske udfordringer pa dette omrdde, men ber have en
supplerende funktion. Den vil snarere gore det nemmere at foretage den etiske kategorisering af robotteknologi, styrke de
ansvarlige innovationstiltag pd dette omrade og adressere befolkningens bekymringer.

Der bor laegges sarlig vaegt pd forsknings- og udviklingsfaserne i de relevante teknologiske forleb (designproces, etisk
vurdering, revisionskontrol osv.). Den ber sigte pa at behandle nedvendigheden af, at forskere, fagfolk, brugere og udviklere
overholder nogle etiske standarder, men ogsd indfere en procedure for, hvordan man lgser de relevante etiske dilemmaer og
sikrer, at de pagaldende systemer kan fungere pa en etisk forsvarlig made.

KODEKS FOR ETISK ADFARD FOR ROBOTTEKNOLOGIINGENIGRER
PRAAMBEL

Adferdskodeksen opfordrer alle forskere og udviklere til at handle ansvarligt og under fuld hensyntagen til nedvendigheden
af at respektere menneskers verdighed, privatliv og sikkerhed.

Kodeksen tilskynder til et taet samarbejde mellem alle fagomrader for at sikre, at forskningen i robotteknologi i Den
Europaiske Union foregdr pd en sikker, etisk forsvarlig og effektiv made.

Adferdskodeksen omfatter alle forsknings- og udviklingsaktiviteter inden for robotteknologi.

Adferdskodeksen er frivillig og giver et sat generelle principper og retningslinjer for foranstaltninger, der traeffes af alle
interessenter.

Robotforskningsfinansieringsorganer, forskningsorganisationer, forskere og etiske udvalg tilskyndes til sd tidligt som muligt
at overveje de fremtidige implikationer af de teknologier eller objekter, der forskes i, og udvikle en kultur praeget af
ansvarlighed med henblik pd de udfordringer og muligheder, der kan opstd i fremtiden.

Offentlige og private robotforskningsfinansieringsorganer ber forlange, at der foretages og foreleegges en risikovurdering
sammen med hvert forslag til finansiering af robotforskning. En sddan kodeks ber betragte mennesker, og ikke robotter,
som de ansvarlige akterer.

Forskere inden for robotteknologi ber forpligte sig til at overholde de hgjeste etiske og faglige standarder og
folgende principper:

Nytte — robotter ber varetage menneskers interesser

Ingen skade — doktrinen »for det forste, gor ikke skade«, hvorefter robotter ikke méd skade et menneske

Autonomi — evnen til at trffe en informeret beslutning uden tvang angdende vilkdrene for interaktion med robotter

Retferdighed — fair fordeling af fordelene ved robotteknologi og overkommelige priser for robotter inden for hjemmepleje
og sundhedsydelser i serdeleshed.
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Grundleeggende rettigheder

Robotforskning ber respektere de grundleggende rettigheder og tilrettelaegges, gennemfores, formidles og anvendes med
det enkelte menneskes og hele samfundets velvaere og selvbestemmelse som formdl. Menneskets veardighed og
selvsteendighed — bade fysisk og psykisk — skal altid respekteres.

Forsigtighed

Robotforskning ber udferes under overholdelse af forsigtighedsprincippet, sdledes at der pé forhdnd tages hejde for, hvilke
sikkerhedsmassige konsekvenser forskningens resultater kan fa, og treeffes forholdsregler, der stér i et rimeligt forhold til
beskyttelsesniveauet, samtidig med at fremskridt til gavn for samfundet og miljget stimuleres.

Rummelighed

Robotingenigrerne sikrer gennemsigtighed og respekt for alle interessenters legitime ret til adgang til oplysninger.
Rummelighed giver alle interessenter, der er involveret i eller berert af robotforskningen, mulighed for at deltage
i beslutningsprocesserne.

Ansvarlighed

Robotingenigrerne skal kunne stilles til ansvar for de sociale, miljemassige og sundhedsmessige konsekvenser,
robotteknologien kan fa for nuvarende og kommende generationer.

Sikkerhed

Robotkonstruktererne ber tage hensyn til og respektere menneskers fysiske velvaere, sikkerhed, sundhed og rettigheder. En
robotingenior skal beskytte menneskers velvare og samtidig respektere menneskerettighederne og hurtigst muligt oplyse
om faktorer, der vil kunne udgere en risiko for borgerne eller miljoet.

Reversibilitet

Reversibilitet er en nedvendig betingelse for kontrollerbarhed og dermed et grundlaeggende princip, ndr man programmerer
robotter til at handle sikkert og pélideligt. En reversibilitetsmodel forteller robotten, hvilke handlinger der er reversible, og
hvordan de i givet fald kan geres om. Evnen til at gare den sidste handling eller en rekke handlinger om gor det muligt for
brugerne at annullere ugnskede handlinger og vende tilbage til det »rigtige« stadium i deres arbejde.

Privatlivet

Retten til privatlivet skal altid respekteres. En robotingenier ber sikre, at private oplysninger opbevares sikkert og kun
anvendes korrekt. En robotingenior ber desuden sikre, at personer ikke kan identificeres, bortset fra serlige tilfelde, og da
kun med et klart og utvetydigt informeret samtykke. Der ber efterstrebes og opnds et menneskeligt informeret samtykke
forud for enhver interaktion mellem menneske og maskine. Robotkonstruktererne har sdledes et ansvar for at udvikle og
folge procedurer for gyldigt samtykke, fortrolighed, anonymitet, fair behandling og rimelig behandling af registrerede
oplysninger. Konstruktererne vil overholde ethvert krav om, at eventuelle relaterede data destrueres og fjernes fra alle
dataszt.

Maksimering af fordelene og minimering af skaden

Forskerne ber bestrabe sig pa at maksimere fordelene af deres arbejde pa alle stadier, fra idé til udbredelse. Man skal undga
skader for forskningsdeltagere/mennesker/deltagere i eller genstande for et eksperiment, forsag eller studie. Hvis der opstar
risici som et uundgdeligt og integrerende element i forskningen, ber der udvikles og overholdes robuste risikovurderings- og
-styringsprotokoller. Risikoen for skade ber normalt ikke vare hejere end den, man steder pd i hverdagen, dvs. at
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mennesker ikke ber udsattes for storre risici end eller ud over dem, de er udsat for i deres normale liv. Driften af et
robotsystem ber altid vare baseret pd en grundig risikovurderingsproces, som ber vere praget af forsigtighedsprincippet
og proportionalitetsprincippet.

KODEKS FOR FORSKNINGSETISKE UDVALG

Principper

Uafhaengighed

Den etiske vurderingsproces ber vare uafhangig af selve forskningen. Dette princip understreger ngdvendigheden af at
undgd interessekonflikter mellem forskerne og dem, der foretager den etiske vurdering, og mellem sidstnevnte og de
organisatoriske forvaltningsstrukturer.

Kompetence

Den etiske vurdering ber foretages af personer med relevant ekspertise, hvorved der ber tages hensyn til nedvendigheden af
at gare sig omhyggelige overvejelser omkring mangfoldigheden blandt medlemmerne af de forskningsetiske udvalg og deres
specifikke uddannelse inden for etik.

Gennemsigtighed og ansvarlighed

Vurderingsprocessen ber vare ansvarlig og kunne kontrolleres. De forskningsetiske udvalg skal vere bevidste om deres
opgaver og have en passende placering inden for de organisatoriske strukturer, der giver gennemsigtighed til udvalgenes
arbejde og procedurer med henblik pé at opretholde og vurdere standarderne.

Et forskningsetisk udvalgs rolle

Et forskningsetisk udvalg er normalt ansvarligt for at vurdere al forskning, der involverer mennesker som deltagere, og som
foretages af personer, der er ansat i eller af den pdgeldende institution, sikre, at den etiske vurdering er uafhangig,
kompetent og rettidig, beskytte forskningsdeltagernes vardighed, rettigheder og velferd, tage hensyn til forskerens/
forskernes sikkerhed, tage hensyn til andre interessenters legitime interesser, foretage informerede bedemmelser af forslags
videnskabelige kvalitet og komme med informerede henstillinger til forskeren, hvis der skennes at vare mangler ved
forslaget i nogle henseender.

Et forskningsetisk udvalgs sammensaetning

Et forskningsetisk udvalg ber normalt veere tvaerfagligt, omfatte bdde meand og kvinder og bestd af medlemmer med en
bred erfaring med og ekspertise inden for robotforskning. Udnavnelsesmekanismen ber sikre, at udvalgets medlemmer
giver en passende balance med hensyn til videnskabelig ekspertise, filosofisk, juridisk eller etisk baggrund og
leegmandssynspunkter, og at udvalget omfatter mindst et medlem med ekspertviden inden for etik, brugere af
specialiserede ydelser inden for sundheds-, uddannelses- eller socialsektoren, ndr disse er i fokus for forskningen, og
personer med en sarlig metodologisk ekspertise, der er relevant for den forskning, de vurderer, og udvalget skal have en
sddan sammensatning, at der ikke opstér interessekonflikter.

Tilsyn

Alle forskningsorganisationer ber indfere passende procedurer med henblik pa at fore tilsyn med forskning, der har opnéet
etisk godkendelse, indtil den er afsluttet, og sikre en lebende vurdering, nér forskningen er udformet séledes, at der kan ske
andringer over tid, som mdske skal behandles. Tilsynet ber sté i rimeligt forhold til forskningens karakter og den risiko, der
er forbundet med den. Hvis et forskningsetisk udvalg mener, at en tilsynsrapport rejser vasentlig tvivl om, hvorvidt en
undersggelse er gennemfort etisk forsvarligt, ber det anmode om en fuldsteendig og detaljeret redegorelse for forskningen
med henblik pé en fuld etisk vurdering. Hvis det skennes, at en undersggelse bliver gennemfort pd en uetisk made, ber det
overvejes at traekke godkendelsen tilbage, og forskningen ber suspenderes eller standses.
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LICENS FOR KONSTRUKT@RER

— Du ber tage hensyn til de europziske verdier verdighed, selvstendighed og selvbestemmelse, frihed og retferdighed
for, under og efter processen med konstruktion, udvikling og levering af de omhandlede teknologier, herunder
nedvendigheden af ikke at skade, kranke, vildlede eller udnytte (sirbare) brugere.

— Du ber indfere troveerdige systemkonstruktionsprincipper for alle aspekter af en robots drift, for konstruktion af bade
hardware og software og for enhver databehandling pa eller uden for platformen af hensyn til sikkerheden.

— Du ber indfere indbygget privatlivsbeskyttelse, sd det sikres, at private oplysninger opbevares sikkert og kun anvendes
korrekt.

— Du bor integrere tydelige sld fra-mekanismer (stopknapper), som ber veare i overensstemmelse med rimelige
konstruktionsmalseatninger.

— Du ber sikre, at en robot fungerer pd en made, der er i overensstemmelse med lokale, nationale og internationale etiske
og retlige principper.

— Du ber sikre, at de forskellige trin i robottens beslutningstagning kan rekonstrueres og spores.

— Du ber sikre, at der kraeves maksimal gennemsigtighed i programmeringen af robotsystemerne, og forudsigelighed med
hensyn til robotternes adfeerd.

— Du ber analysere et menneskerobotsystems forudsigelighed under hensyntagen til usikkerheden i forbindelse med
fortolkning og handlinger og eventuelle robotfejl eller menneskelige fejl.

— Du ber udvikle sporingsredskaber i robottens projekteringsfase. Disse verktgjer vil gare det lettere at fore regnskab med
og redegore for robottens adferd pd de forskellige niveauer beregnet til eksperter, operaterer og brugere, om end
i begraenset omfang.

— Du ber udarbejde konstruktions- og evalueringsprotokoller og samarbejde med potentielle brugere og interessenter
i forbindelse med evalueringen af fordelene og risiciene ved robotteknologi, herunder de kognitive, psykologiske og
miljemaessige fordele og risici.

— Du ber sikre, at robotterne kan identificeres som robotter, nar de interagerer med mennesker.

— Du ber beskytte sikkerheden for og sundheden hos dem, der interagerer og kommer i kontakt med robotteknologi, da
robotter som produkter ber konstrueres ved hjalp af processer, der garanterer deres sikkerhed. En robotingenier skal
beskytte menneskers velvare og samtidig respektere menneskerettighederne og mé ikke anvende en robot uden at sikre,
at systemets drift er sikker, effektiv og reversibel.

— Du ber opnd en positiv udtalelse fra et forskningsetisk udvalg, inden du tester en robot i et virkeligt miljo eller med
mennesker under konstruktions- og udviklingsprocedurerne.

LICENS FOR BRUGERE

— Du har lov til at anvende en robot uden risiko eller frygt for fysisk eller psykisk skade.

— Du ber have ret til at forvente, at en robot udferer enhver opgave, som den udtrykkeligt er blevet konstrueret til.

— Du ber vere opmarksom pé, at enhver robot kan have opfattelses-, erkendelses- og aktiveringsmassige begransninger.
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— Du ber respektere menneskers skrobelighed, bade fysisk og psykisk, og deres folelsesmassige behov.

— Du ber tage hensyn til den enkeltes ret til privatlivet, herunder deaktivering af videomonitorer under intime procedurer.
— Du md ikke indsamle, anvende eller videregive personoplysninger uden den registreredes udtrykkelige samtykke.

— Du md ikke anvende en robot pd en made, der strider mod etiske eller retlige principper og standarder.

— Du md ikke @ndre pa en robot, sd den kan fungere som et vdben.



