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PROVADECT NARIZENI KOMISE (EU) 2023/980

ze dne 16. kvétna 2023,

kterym se méni provddéci nafizeni (EU) 2016/799, pokud jde o pfechodny inteligentni tachograf

a jeho vyuZivani oteviené sluzby systému Galileo pro ovéfeni pravosti navigacnich zprav, a kterym

se méni provadéci nafizeni (EU) 20211228
(Text s vyznamem pro EHP)
EVROPSKA KOMISE,

s ohledem na Smlouvu o fungovéni Evropské unie,

s ohledem na nafizeni Evropského parlamentu a Rady (EU) ¢. 165/2014 ze dne 4. Gnora 2014 o tachografech v silni¢ni
dopravé (1), a zejména na ¢ldnek 11 uvedeného nafizent,

vzhledem k témto ddvodiim:

(1)

Nafizeni (EU) ¢. 165/2014 zavedlo inteligentni tachografy, jejichz soucdsti je napojeni na globdlni druzicovy
naviga¢ni systém (ddle téz ,GNSS).

Technické specifikace na konstrukei, zkouseni, montdz, provoz a opravy inteligentnich tachografti a jejich soucasti
jsou stanoveny v provadécim naf{zeni Komise (EU) 2016799 ().

Nafizeni Evropského parlamentu a Rady (EU) 2020/1054 (*) zavedlo nové pozadavky na inteligentni tachograf, které
vyzadovaly zménu jeho technickych specifikaci. Zménou nafizeni (EU) 2016/799 prostiednictvim provadéciho
nafizeni Komise (EU) 20211228 (*) byla proto zavedena druhd verze inteligentniho tachografu.

Provddécim nafizenim (EU) 2021/1228 bylo pro inteligentni tachografy zavedeno jejich povinné vyuzivani oteviené
sluzby systému Galileo pro ovéfeni pravosti naviga¢nich zprav (Galileo Open Service Navigation Message Authentication,
déle téz ,OSNMA®), aby bylo mozné polohy zaznamenané tachografem za pouziti globdlntho druzicového
naviga¢niho systému Galileo (GNSS) ovéfovat.

OSNMA se v soucasné dobé nachazi ve fazi vefejného testovani, pficemz prohlaSeni sluzby se ofekavd az po datu
zavedeni druhé verze inteligentniho tachografu do nové registrovanych vozidel. V disledku toho je schvéleni typu
celkd ve vozidle nejisté, stejné jako chovani druhé verze inteligentnich tachografi po budouci zméné signélu
v prostoru ve sluzbé OSNMA.

K zajisténi harmonizovanych zkuSebnich podminek a podminek schvalovéni typu, jakoZ i harmonizovaného
chovéni celkd ve vozidle je nezbytné zajistit spole¢né fungovani inteligentnich tachografii druhé verze, a to jak pted
prohldsenim sluzby OSNMA, tak po ném.

Prvni inteligentni tachografy druhé verze by mély byt typové schvileny na zdkladé signdlu v prostoru a ifrovactho
materialu sluzby OSNMA dostupnych béhem faze vefejného testovani sluzby. Aby se zajistilo, Ze fidi¢ nebude po
zméné provozniho signalu v prostoru rusen, mély by tyto tachografy ignorovat sluzbu OSNMA, dokud nebudou
moci byt aktualizovdny tak, aby ji plné vyuzivaly. Tim se vytvaii pfechodné obdobi pro inteligentni tachografy
druhé verze, pokud jde o vyuzivani sluzby OSNMA.

Ut. vést. L 60, 28.2.2014,s. 1.

Provédéci nafizeni Komise (EU) 2016/799 ze dne 18. bfezna 2016, kterym se provddi nafizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
¢. 165/2014, kterym se stanovi pozadavky na konstrukci, zkouSeni, montdz, provoz a opravy tachografli a jejich soucdsti
(Ur. vést. L 139, 26.5.2016, s. 1).

Natizeni Evropského parlamentu a Rady (EU) 2020/1054 ze dne 15. Cervence 2020, kterym se méni nafizeni (ES) ¢. 561/2006, pokud
jde o minimdlni pozadavky na maximalni denni a tydenni dobu Fizeni, minimdlni pfestdvky v fizeni a tydenni doby odpocinku,
a nafizeni (EU) ¢. 165/2014, pokud jde o urCovani polohy pomoci tachografi (Ut. vést. L 249, 31.7.2020, s. 1).

Provédéci nafizeni Komise (EU) 2021/1228 ze dne 16. Cervence 2021, kterym se méni provadéci nafizeni (EU) 2016/799, pokud jde
o pozadavky na konstrukci, zkouseni, montdZ, provoz a opravy inteligentnich tachograft a jejich soucésti (Ur. vést. L 273, 30.7.2021,
s. 1).
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(8)  Tyto pfechodné tachografy by mély zajistit v§echny funkce stanovené v kapitole II nafizeni (EU) ¢. 165/2014.

(9)  Ocekava se, ze po prohldseni sluzby OSNMA nebudou zapotiebi Zddné zmény hardwaru k tomu, aby tachograf
fungoval s funkéni sluzbou OSNMA. Proto by mélo byt mozné aktualizovat software pfechodného tachografu, aby
mohl plné vyuzivat sluzbu OSNMA, jakmile bude dostupna.

(10) S ohledem na budouci vyvoj, pokud jde o dostupnost a fungovani sluzby OSNMA, proveditelnost aktualizace
tachografu v dilné nebo mozné techniky manipulace s tachografem zjisténé v praxi, mize Komise znovu posoudit,
zda by mély byt technické specifikace revidovdny, véetné toho, zda je poZzadavek, aby pfechodny inteligentni
tachograf plné vyuzival sluzby OSNMA, nezbytny.

(11) Odvétvi by mél byt poskytnut dostatek ¢asu na provedeni prechodnych opatieni. Zddost o schvéleni typu
piechodnych tachografi by proto méla byt mozna alespont do 31. prosince 2023. Mélo by byt rovnéz mozné
pokracovat v montdzi pfechodnych tachografii po omezenou dobu po vydani prohlaseni sluzby OSNMA.

(12) Donucovaci orgdny by mély byt schopny po skonceni prechodného obdobi rozpoznat, zda je nainstalovany
inteligentni tachograf vybaven softwarovou verzi, kterd mu umozni vyuzivat sluzbu OSNMA systému Galileo.

(13) Soucasné datum pouzitelnosti stanovené v ¢lanku 2 provaddéciho natizeni (EU) 2021/1228 neumoziuje organtim
piislusnym pro schvalovani typu udélit schvéleni typu zafizeni podle provddéctho nafizeni (EU) 2016/799
v souladu se zménami stanovenymi v provadécim nafizeni (EU) 2021/1228 pied 21. srpnem 2023. Podle ¢l. 8
odst. 1 a ¢lanku 11 nafizeni (EU) ¢. 165/2014 vSak maji byt vozidla poprvé registrovand v ¢lenském stité od
uvedeného data vybavena novou verzi inteligentniho tachografu. Provadéci nafizeni (EU) 2021/1228 by proto mélo
byt zménéno tak, aby umoziovalo udéleni schvaleni typu, jakmile toto nafizeni vstoupi v platnost.

(14) Opatieni stanovend timto nafizenim jsou v souladu se stanoviskem vyboru ztizeného podle ¢l. 42 odst. 1 nafizeni
(EU) & 165/2014,

PRIJALA TOTO NARIZENI:

Cldnek 1

Priloha IC provddéciho nafizeni (EU) 2016/799 se méni v souladu s pfilohou tohoto naiizeni.

Cldnek 2

V ¢lanku 2 provadéciho nafizeni (EU) 2021/1228 se dopliiuje novy pododstavec, ktery zni:

»Av§ak ode dne 25. kvétna 2023 nesmi vnitrostdtni orgdny odmitnout udélit EU schvéleni typu pro novy typ tachografu,
souddsti tachografu nebo karty tachografu ¢i udélit rozifeni pro stdvajici typ tachografu, soucdsti tachografu nebo karty
tachografu ani zakdzat registraci, uvedeni na trh nebo uvedeni do provozu nového typu tachografu, soucasti tachografu
nebo karty tachografu, je-li dot¢ené zatizeni v souladu s pozadavky provaddéciho nafizeni (EU) 2016799 ve znéni tohoto
nafizeni, pokud o to vyrobce pozada.”

Cldnek 3
Toto nafizeni vstupuje v platnost tietim dnem po vyhldseni v Uednim véstniku Evropské unie.

Pouzije se ode dne 21. srpna 2023.
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Avsak ode dne 25. kvétna 2023 nesmi vnitrostatni orgdny odmitnout udélit EU schvéleni typu pro novy typ tachografu,
soucdsti tachografu nebo karty tachografu ¢i udélit rozsiteni pro stavajici typ tachografu, soucdsti tachografu nebo karty
tachografu ani zakdzat registraci, uvedeni na trh nebo uvedeni do provozu nového typu tachografu, soucasti tachografu
nebo karty tachografu, je-li dotcené zafizeni v souladu s pozadavky provadéciho nafizeni (EU) 2016/799 ve znéni
provadéciho nafizeni (EU) 2021/1228 a tohoto nafizeni, pokud o to vyrobce pozada.

Toto nafizent je zdvazné v celém rozsahu a pfimo pouZzitelné ve vech ¢lenskych statech.

V Bruselu dne 16. kvétna 2023.

Za Komisi
predsedkyné
Ursula VON DER LEYEN
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PRILOHA

V ptiloze IC provadéciho nafizeni (EU) 2016799 se dopliiuje novy dodatek, ktery zni:

LDodatek 17

PRECHODNA USTANOVENI TYKAJICI SE VYUZIVANI SLUZBY OSNMA U TACHOGRAFU

1. DEFINICE A ZKRATKY

1.1. Definice

ProhldSenim oteviené sluzby systému Galileo pro ovéfeni pravosti navigatnich zpriv (OSNMA) se
rozumi prohldseni Evropské komise o uvedeni sluzby Galileo OSNMA do faze provozu.

Pfechodny celek ve vozidle: Celek ve vozidle, ktery spliiuje pozadavky tohoto dodatku.

Prechodné celky ve vozidle jsou konstruovany v souladu s dokumentem SIS ICD a pokyny k pfijimac¢tm
OSNMA platnymi pro fézi vefejného testovani OSNMA. Obsahuji pfijima¢ GNSS, ktery je schopen vyuzivat
sluzbu OSNMA dostupnou béhem féze jejtho vefejného testovani.

Prechodné celky ve vozidle vSak kviili nezbytné aktualizaci kryptografického materidlu v celku ve vozidle
nemohou ovéfovat dostupné naviga¢ni zpravy po datu prohldseni sluzby OSNMA. K tomu, aby mohly zacit
vyuzivat OSNMA a spliiovat vSechny pozadavky piilohy IC a jejich dodatki 1 az 16, je tieba provést nélezitou
aktualizaci softwaru. Pred aktualizaci implementuji pfechodné celky ve vozidle funkce tykajici se OSNMA
podle specifikaci v tomto dodatku. Funkce, které se netykaji OSNMA, zUstdvaji beze zmény.

Nalezitou aktualizaci softwaru implementuji pfechodné celky ve vozidle dokument SIS ICD a pokyny
k pfijima¢im OSNMA platné pro fazi provozu OSNMA a spliiuji vSechny pozadavky piilohy IC a jejich

dodatkd 1 az 16, pficemz vyuZivaji sluzbu OSNMA dostupnou béhem féze provozu.

Prechodny tachograf: tachograf véetné pfechodného celku ve vozidle.

1.2 Zkratky
ICD kontrolni dokument rozhrani (Interface Control Document)
OSNMA oteviend sluzba systému Galileo pro ovéfeni pravosti naviga¢nich zprav (Galileo Open Service
Navigation Message Authentication)
SIS signdl v prostoru (Signal in Space)
vu celek ve vozidle (Vehicle Unit)
2. OBECNE UVAHY TYKAJICI SE OSNMA

Aby mohla byt vozidla registrovand poprvé vybavena druhou verzi tachografti druhé generace, pocinaje
pozadovanym datem zavedeni podle definice v piiloze IC oddile 1 pism. ccc) provadéctho nafizeni
(EU) 2016/799, je tieba typové schvilit, vyrabét a uvddét na trh celky ve vozidle pfed vydinim prohldSeni
sluzby OSNMA. Pro tyto celky ve vozidle oznacované jako prechodné celky ve vozidle je tieba upravit
pozadavky tykajici se OSNMA uvedené v piiloze IC a jejich dodatcich 1 az 16, aby mohly byt typové schvéleny
a pouzivany v praxi.

Ustanoveni tohoto dodatku definuji zvlastni pozadavky pouzitelné na pfechodné celky ve vozidle. Vztahuji se
pouze na celky ve vozidle s vnitinim pfijimacem GNSS.
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3. POZADAVKY NA PRIJIMAC GNSS U PRECHODNYCH TACHOGRAFU
TRA_001 Prechodné celky ve vozidle obsahuji pfijima¢ GNSS, ktery je schopen vyuzivat sluzbu OSNMA
dostupnou béhem féze jejtho vefejného testovani.
TRA_002 Pozadavky dodatku 12 se vztahuji na pfijima¢ GNSS, ktery je soucdsti pfechodnych celki ve vozidle,
s témito vyklady:
— Dokumentem SIS ICD a pokyny k pfijimacim OSNMA se rozumi tyto dokumenty dostupné pro fazi
vefejného testovéni:
— Galileo Open Service Navigation Message Authentication (OSNMA) User ICD for the Test Phase, vydani
1.0, listopad 2021,
— Galileo Open Service Navigation Message Authentication (OSNMA) Receiver Guidelines for the Test
Phase, vydani 1.0, listopad 2021,
— OSNMA je sluzba dostupnd béhem féze vefejného testovani,
— SIS je signdl v prostoru (Signal in Space) dostupny béhem faze vefejného testovani.
TRA_003 Prijima¢ GNSS, ktery je souddsti pfechodnych celki ve vozidle, musi byt navrzen tak, aby po
aktualizaci svého softwaru provedené aktualizaci softwaru celku ve vozidle plné spliioval pozadavky dodatku
12 pii vyuzivani sluzby OSNMA dostupné béhem jeji faze provozu.
4. POZADAVKY NA PRECHODNE CELKY VE VOZIDLE

Prechodné celky ve vozidle mohou zpracovavat signdl OSNMA dostupny béhem faze jejiho vefejného testovani,
ale nejsou schopny hlésit status ovéfeni pravosti navigacnich zprav ze SIS, ktery je dostupny béhem faze
provozu OSNMA, dokud se neprovede nélezitd aktualizace softwaru. Z toho diavodu piechodné celky ve
vozidle pracuji s pfedpokladem, Ze standardni polohy poskytované pfijimacem GNSS jsou vzdy ovéfené.

Pouziji se poZadavky piilohy IC a jejich dodatkd 1 az 16 s témito vyklady.

TRA_004 V piiloze IC bodé 3.9.15 ,Nesoulad ¢asu” se pozadavkem 86 rozumi:

Tato uddlost nastane, neni-li zafizeni v kalibracnim reZimu, pokud celek ve vozidle zjisti nesoulad mezi casem funkce
méfeni Casu celku ve vozidle a Casem pochdzejicim ze standardnich poloh pfendSenych pfijimacem GNSS nebo vnéjsim
zafizenim GNSS. ,Casovy nesoulad” se zjisti, pickroci-li asovy rozdil + 3 sekundy odpovidajici casové piesnosti stanovené
v poZadavku 41a, pFicemz tato presnost se zvysi o maximdlni casovou odchylku za den. Tato uddlost se zaznamend spolu
s hodnotou vnitinich hodin zdznamového zafizeni. Celek ve vozidle provede kontrolu spusténi uddlosti ,nesoulad casu“ tésné
predtim, nez celek ve vozidle automaticky znovu nastavi vnitini hodiny celku ve vozidle v souladu s poZadavkem 211.

TRA_005 V piiloze IC bodé 3.9.18 ,Anomadlie GNSS* se pozadavkem 88a rozumf:

Tato uddlost nastane, neni-li zatizeni v kalibracnim reZimu, pokud piijima¢ GNSS zjisti Gtok, jak je uvedeno v dodatku
12. Nastane-li uddlost anomdlie GNSS, celek ve vozidle negeneruje dalsi anomdlie GNSS po dobu ndsledujicich 10 minut.

TRA_006 V piiloze IC bodé 3.12.5 Zaznamendvani a ukldddni do datové paméti, Mista a polohy, kde zacind
nebo kon¢i denni pracovni doba a/nebo kde je dosazeno tif hodin souctové doby fizeni se pozadavkem 110
rozumi:

Spolecné s prislusnym mistem nebo polohou musi zdznamové zatizeni zaznamenat a uloZit do své datové paméti:

— dislo karty fidice a/nebo druhého fidice a clensky stdt, ktery kartu vydal,

— generaci karty,

— datum a Cas vioZeni tdajii,
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— typ vloZenych tidajii (zacdtek a konec nebo tii hodiny souctové doby fizeni),

— pfislusnou presnost GNSS, v pFislusnych pFipadech datum a cas,

— stav pocitadla ujetych kilometril,

— pfiznak informujici, Ze poloha se povazuje za ovéfenou.

TRA_007 V piiloze IC bodé 3.12.17 Zaznamenavani a ukldddni do datové paméti, Piekroceni hranic, se
pozadavkem 133b rozumi:

Spolecné se zemémi a polohou musi zdznamové zatizeni zaznamendvat a uchovdvat ve své datové paméti:
— dislo karty fidice a/nebo druhého Fidice a clensky stdt, ktery kartu vydal,

— generaci karty,

— pislusnou presnost GNSS, datum a Cas,

— priznak informujici, Ze poloha se povaZuje za ovéFenou,

— stav pocitadla ujetych kilometrii vozidla v okamZiku detekce prekroceni hranice.

TRA_008 V piiloze IC bodé 3.12.18 Zaznamendvani a uklddani do datové paméti, Operace nakladky/vykladky,
se pozadavkem 133 g rozumt:

Spolecné s typem operace a polohou musi zdznamové zatizeni zaznamenat a uchovat ve své datové paméti:
— dislo karty fidice a/nebo druhého fidice a clensky stdt, ktery kartu vydal,

— generaci karty,

— datum a cas naklddky/vyklddky,

— prislusnou pesnost GNSS, v pislusnych p¥ipadech datum a cas,

— pfFiznak informujici, Ze poloha se povazuje za ovéFenou,

— stav pocitadla ujetych kilometril.

TRA_009 V piiloze IC bodé 3.23 Nastaveni ¢asu se pozadavkem 211 rozumi:

Nastaveni Casu vnitinich hodin celku ve vozidle se provddi automaticky v riiznych casovych intervalech. Ndsledujici
automatickd zména nastavent casu se spusti mezi 72 hodinami a 168 hodinami po predchozim nastaveni a poté, co md
celek ve vozidle piistup k casu GNSS prostiednictvim zprdvy o platné standardni poloze v souladu s dodatkem 12.
Nastaveni casu vSak nesmi byt nikdy vétsi nez souctovd maximdlni Casovd odchylka za den vypoctend vyrobcem celku ve
vozidle v souladu s poZadavkem 41b. Je-li rozdil mezi casem vnitinich hodin celku ve vozidle a asem pfijimace GNSS vétsi
nez souctovd maximdlni casovd odchylka za den, musi se ¢as vnitinich hodin celku ve vozidle po pienastaveni casu co nejvice
priblizit ¢asu prijimace GNSS. Nastaveni Casu Ize provést pouze v pripadé, Ze cas poskytnuty prijimacem GNSS je ziskdn
pomoci zprdv o standardni poloze, jak je uvedeno v dodatku 12. Referencni cas pro automatické nastaveni Casu vnitinich
hodin celku ve vozidle je ¢as uvedeny ve zprdvé o standardni poloze.

TRA_010 V piiloze IC bodé 3.23 Nastaveni ¢asu se pozadavkem 212 rozumi:

Funkce nastaveni casu musi rovnéz umoziiovat spustit nastaveni aktudlniho Casu v kalibracnim reZimu.

Dilny mohou upravit cas:

— bud zapsdnim casové hodnoty v celku ve vozidle pomoci sluzby WriteDataByldentifier v souladu s oddilem 6.2 dodatku 8,
— nebo pozadovdnim sladéni hodin celku ve vozidle s casem poskytnutym pfijimacem GNSS. To lze provést pouze

v pripadé, Ze Cas poskytnuty prijimacem GNSS je ziskdn pomoci zprdv o standardni poloze. V takovém pripadé se
sluzba RoutineControl pouZije v souladu s oddilem 8 dodatku 8.
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TRA_011 V dodatku 4 bodé 2 Specifikace datovych bloka se sedmou odrazkou prvniho pododstavce rozumi:

je-li piktogram vytistény za zemépisnou délkou a zemépisnou $itkou zaznamenané polohy nebo za casovym razitkem doby
urceni polohy, piktogram W oznacuje, Ze tato poloha se povaZuje za ovéfenou.

TRA_012 V dodatku 8 bodé 8.1 Sluzba RoutineControl (nastaveni Casu), Popis zprdvy se poZzadavkem
CPR_065a rozumi:

Sluzba RoutineControl (TimeAdjustment) umoZiiuje spustit nastaveni hodin VU na ¢as poskytnuty ptijimacem GNSS.
Pro provddéni sluzby RoutineControl (TimeAdjustment) musi byt celek ve vozidle v rezimu CALIBRATION.
Predpoklad: je zajisténo, Ze je VU schopen pfijimat zprdvy o standardni poloze z pfijimace GNSS.

Po dobu, kdy probihd nastaveni Casu, musi VU odpovédét na Zddost RoutineControl, podfunkci requestRoutineResults,
pricemZ routinelnfo = Ox78.

Pozn.: nastaveni ¢asu miiZe néjakou dobu trvat. Diagnostické zkusebni zafizeni poZddd o status nastaveni Casu pomoci dilei
funkce requestRoutineResults.

TRA_013 V dodatku 12 bodé 3 Véty poskytované piijimacem GNSS se pozadavkem GNS_4a rozumi:

Udaje obsazené ve vétdch AMC poskytovanych piijimacem GNSS, pokud existuji, nesmi byt pouZity celkem ve vozidle,
s vyjimkou téchto hodnot statusu:

J = ruseni nebo O = jiny iitok na GNSS (diky kontroldm konzistence podle GNS_3a),

V = neplatné (ovéfend poloha neni k dispozici z jakéhokoli jiného divodu).

TRA_014 V dodatku 12 bodé 3 Véty poskytované pfijimacem GNSS se poZadavkem GNS_5 rozumi:

Udaje obsazené ve vétdch ASA poskytovanych prijimacem GNSS, pokud existuji, nesmi byt pouzity celkem ve vozidle.

TRA_015 V dodatku 12 bodé 5.2 Celek ve vozidle bez vnéjsiho zatizeni GNSS, Pfenos informaci z pfijimace
GNSS do celku ve vozidle se pozadavky GNS_34 a 36 rozumi:

Procesor VU nesmi pouzivat informace extrahované z véty AMC, s vyjimkou téchto hodnot statusu:
J = ruseni nebo O = jiny iitok na GNSS (diky kontroldm konzistence podle GNS_3a),
V = neplatné (ovéfend poloha neni k dispozici z jakéhokoli jiného divodu).

Procesor VU nesmi pouZivat informace extrahované z véty ASA.

TRA_016 V dodatku 12 bodé 6 Zpracovani a zaznamenavani Gdaji o poloze VU se pozadavkem GNS_39
rozumi:

Udaje o poloze musi byt ulozeny v celku ve vozidle spolu s priznakem informujicim, zda se poloha povazuje za ovéenou.
Pokud je nutné zaznamendvat tidaje o poloze v celku ve vozidle, pouZije se toto pravidlo:

a) JestliZe je standardni poloha platnd, zaznamend se standardni poloha a jeji pfesnost v celku ve vozidle a p¥iznak se
nastavi na ,ovéfena”.

TRA_017 V dodatku 12 bodé 6 Zpracovéni a zaznamendvani ddaji o poloze VU se pozadavkem GNS_40
rozumi:

Je-li hodnota statusu v pfijaté vété AMC nastavena na hodnotu ,J* nebo ,0“ v souladu s pozadavkem GNS_4a, VU
generuje a zaznamendvd anomdlii GNSS, jak je definovdno v poZadavku 88a v pfiloze IC a dodatku 1 (EventFaultType).
Celek ve vozidle miiZe provést doplijici kontroly pred uloZenim anomdlie GNSS po pfijeti nastaveni ,J“ nebo , 0.
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TRA_018 V dodatku 12 bodé 8 Nesoulad tidajii o pohybu vozidla se prvni a druhou odrazkou Spoustéci
podminky 2 pozadavku GNS_42 rozumi:

— GnssDistance je vzddlenost mezi aktudlni polohou vozidla a predchozi polohou, obé ziskané ze zprdv o platné
standardni poloze bez ohledu na vysku,

— OdometerDifference je rozdil mezi aktudlnim stavem pocitadla ujetyich kilometrii a stavem pocitadla ujetych kilometrii
odpovidajicim predchozi zprdveé o platné standardni poloze,

TRA_019 V dodatku 14 bodé 5.4.5 Pozadavky protokolu DSRC pro RTM, Prvky RTMData, provedené akce

a definice se druhou burikou v fddku RTM20 v tabulce 14.3 pod pozadavkem DSC_41 rozum:

VU vygeneruje celociselnou hodnotu (timeReal z dodatku 1) pro datovy prvek RTM20.

VU nastavi hodnotu RTM20 na Cas, kdy byla k dispozici posledni standardni poloha vozidla z pFijimace GNSS.

Pokud z pijimace GNSS nebyla k dispozici Zddnd standardni poloha vozidla, VU nastavi hodnotu RTM20 na 0.

TRA_020 Vyrobce typové schvéleného ptechodného celku ve vozidle informuje Komisi o svych verzich
softwaru. Komise tyto verze softwaru zvefejni na vefejné dostupnych internetovych strankach.

ZVLASTNI USTANOVENI PRO SCHVALOVANI TYPU A POUZIVANI PRECHODNYCH TACHOGRAFU

TRA_021 Prechodné celky ve vozidle musi byt typové schvéleny podle pozadavki prilohy IC a jejich dodatk 1
az 16 doplnénych ustanovenimi tohoto dodatku.

TRA_022 Osvédceni o schvileni typu prechodnych celki ve vozidle a pfechodnych tachografi Ize pozadovat
pouze do 31. prosince 2023 nebo do data prohldseni sluzby OSNMA, podle toho, co nastane pozdgji.

TRA_023 Prechodné celky ve vozidle mohou byt do vozidel registrovanych poprvé montovany pouze do
31. kvétna 2024 nebo pét mésicti po datu prohldseni sluzby OSNMA, podle toho, co nastane pozdégji.”
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