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AKTY PRIJATE INSTITUCEMI ZRIZENYMI MEZINARODNI
DOHODOU

Pouze puvodni texty EHK OSN maji podle mezindrodniho vefejného prava pravni Gcinek. Je zapotiebi ovéfit si status
a datum vstupu tohoto pfedpisu v platnost v nejnovéjsi verzi dokumentu EHK OSN o statusu TRANS/WP.29/343, ktery je
k dispozici na internetové adrese:http:/[www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29fdocstts.html

Pfedpis OSN & 158 - Jednotnd ustanoveni pro schvalovani zafizeni pro couvini a motorovych vozidel, pokud jde

o pfehled fidi¢e o zranitelnych dcastnicich silni¢éniho provozu za vozidlem [2021/828]

Datum vstupu v platnost: 10. éervna 2021

Tento dokument slouzi vyhradné jako dokumenta¢ni néstroj. Rozhodné a pravné zavazné znéni je: ECE/TRANS/WP.292020/121.
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PRILOHY
1. Informac¢ni dokument pro schvéleni typu zafizeni pro couvani
2. Informaéni dokument pro schvileni typu vozidla z hlediska montdZze zafizeni pro couvani

3. Sdéleni o udéleni nebo zamitnuti nebo rozsiteni nebo odejmuti schvileni typu nebo o definitivnim ukonéeni vyroby
typu zafizeni pro couvéni podle predpisu ¢. 158

4. Sdéleni o udéleni nebo zamitnuti nebo rozsifeni nebo odejmuti schvéleni typu nebo o definitivnim ukonceni vyroby
typu vozidla z hlediska montaze zafizeni pro couvani podle predpisu ¢. 158

5. Usporddani znacky schvéleni typu pro zafizeni pro nepiimy vyhled

6. Zkusebni metoda stanoveni odrazivosti

7. Postup stanoveni poloméru zakiiveni ,r* odrazného povrchu zrcitka

8. Postup pro stanoveni bodu H a skute¢ného thlu trupu pro mista k sezeni v motorovém vozidle
9.  Zkusebni metody pro blizkopohledové pole vyhledu dozadu

10. ZkuSebni metody detekénich systémi

UVOD (pro informaci)

Ucelem tohoto predpisu je stanovit ustanoveni pro couvani, pokud jde o piehled o blizkosti zranitelnych Gcastnikd
silni¢niho provozu. Pfedpis OSN ¢&. 46 obsahuje ustanoveni o neptimém vyhledu z motorovych vozidel. Tento ptedpis
uvadi ustanoveni o vyhledu fidi¢e za vozidlo nebo jeho prehledu o déni za vozidlem pfi couvéni. Zafizeni, jez jsou
v souladu s pfedpisem OSN ¢. 46, proto mohou spliovat nékteré pozadavky tohoto predpisu.

Postup schvéleni typu podle tohoto ptedpisu nemtize obsdhnout v§echny podminky provozu a vlastnosti infrastruktury.
Uzndvé se, Ze Ucinnosti pozadované timto pfedpisem nelze dosdhnout za veskerych podminek (na dcinnost systému
mohou mit vliv rychlost a stav vozidla, povétrnostni podminky a dopravni scénafe atd.).

1. OBLAST PUSOBNOSTI

Tento pfedpis se vztahuje na:

1.1. Schviéleni zafizeni pro bezpecnost pfi couvani definovanych v ¢dsti I urcenych k montdzi do vozidel kategorii
MaN.

1.2. Schvileni montdze zafizeni pro bezpecnost pii couvani definovanych v ¢dsti II, jsou-li montovana do vozidel
kategorie M a N.

1.3. Na Zadost vyrobce mohou smluvni strany udélit schvaleni podle ¢isti I a II pro vozidla jinych kategorif a pro

zafizeni urcend k montdzi do téchto vozidel.

1.4. Z ptsobnosti tohoto pfedpisu jsou vynata tato vozidla kategorii M a N:

Podle rozhodnuti schvalovaciho orgdnu mohou byt z ptisobnosti tohoto ptedpisu ¢aste¢né nebo zcela vynata
vozidla, u nichz montdz zafizeni pro bezpecnost pfi couvani nenf slucitelnd s jejich pouzitim na silnici.

1.5. Mé-li vozidlo vice zafizeni, oznadi vyrobce zafizen, které spliiuje ustanoveni tohoto ptedpisu.
Cast1 Zatizeni pro couvéni
2. DEFINICE

Pro téely tohoto pfedpisu se rozumi:

2.1. Lzafizenimi pro couvdni“ veskerd zafizeni, jejichZz Gcelem je poskytovat jasny pohled za vozidlo v rdmci poli
vyhledu definovanych v bodé 15.2. Mohou to byt bézna zrcatka, kamerové systémy pro pohled dozadu nebo
jind zaFizen{ schopnd preddvat fidi¢i informace o poli vyhledu;
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2.1.1. ,blizkopohledovym zafizenim pro pohled dozadu“ zatizent, které poskytuje pole vyhledu podle definice v bodé 15.2
tohoto piedpisu;
2.1.2. LzaFizenimi pro nepfimy vyhled“ zatizent, jez pfeddvaji informace o polich vyhledu definovanych v bodé 15.2;
2.1.2.1. ,kamerovymi systémy pro pohled dozadu® veskeré systémy, jejichz Gi¢elem je pomoci kamery zobrazovat okolni
prostiedi a poskytovat jasny pohled za vozidlo v ramci poli vyhledu definovanych v bodé 15.2;
2.1.2.1.1.  ,kontrastem osvétleni“ pomér jasu mezi objektem a jeho bezprostfednim pozadim/okolim, ktery umoZiuje
rozlisit objekt od jeho pozadifokoli. Tato definice je v souladu s definici v normé ISO 9241-302:2008;
2.1.2.1.2.  ,rozliSovaci schopnosti“ nejmensi detail, ktery dokdze systém vnimdni rozlisit, tj. vnimat oddélené od vétsiho
celku. RozliSovaci schopnost lidského oka se oznacuje jako ,ostrost vidéni*;
2.1.2.1.3.  viditelnou édsti spektra“ svétlo o vinové délce v rozmezi vnimdni lidského oka: 380-780 nm;
2.1.2.2. ,blizkopohledovym zpétnym zrcdtkem” jakékoli zafizeni, kromé zafizeni, jako jsou periskopy, jehoZ ucelem je
poskytovat jasny pohled smérem dozadu v rdmci poli vyhledu definovanych v bodé 15.2;
2.1.2.2.1.  polomérem,r* stiedni hodnota polomért zakiiveni méfenych na odrazném povrchu metodou popsanou
v piiloze 7;
2.1.2.2.2.  ,hlavnimi poloméry zakfiveni v jednom bodé na odrazném povrchu (ri) hodnoty ziskané pomoci piistroje
definovaného v pfiloze 7, naméfené na oblouku odrazného povrchu prochdzejicim stfedem tohoto povrchu
rovnobézné s tse¢kou b definovanou v bodé 6.1.2.1.2 tohoto pfedpisu a na oblouku kolmém k této tiseccee;
2.1.2.2.3.  ,polomérem zakfiveni v jednom bodé na odrazném povrchu (r,) aritmeticky pramér hlavnich poloméri zakfiveni r;
a L .
I+,
r, =
2
2.1.2.2.4.  sférickym povrchem povrch, ktery md konstantni a stejny polomér ve vSech smérech;
2.1.2.2.5.  ,asférickym povrchem“ povrch, ktery ma konstantni polomér pouze v jedné roving;
2.1.2.2.6.  ,asférickim zrcdtkem” zrcatko slozené ze sférické a asférické &asti, pticemz pfechod odrazného povrchu ze
sférické do asférické ¢dsti na ném musi byt vyznacen. Zakiiveni hlavni osy zrcdtka je v soustavé soufadnic x/y
uréena polomérem primdrni sférické kaloty:
3
y = R—+/(R? —x%) +k(x—2)
kde:
jmenovity polomér zakfiveni sférické ¢asti
k: konstanta zmény zakiiveni
a konstanta velikosti sféry primdrni sférické kaloty
2.1.2.2.7.  stfedem odrazného povrchu“ stfed viditelné plochy odrazného povrchuy;
2.1.2.2.8.  ,polomérem zakfiveni zdkladnich soucdsti zrcdtka“ polomér ,c“ oblouku kruznice, ktery se nejvice pfiblizuje

zakiivenému tvaru doty¢né soucdsti;
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2.1.2.3. Ljinymi zafizenimi pro nep¥imy vyhled“ zaf{zeni podle definice v bodé 2.1.2, u nichZ pole vyhledu neposkytuje
zrcdtko ani kamerovy systém pro pohled dozadu;

2.1.3. ,zkousenym predmétem” pfedmét o vysce 0,8 m a priméru 0,30 m;

2.1.4. ,polem vyhledu“ &ast trojrozmérného prostoru nad zemi sledovand pomoci zafizeni pro neptimy vyhled.
Neni-li uvedeno jinak, je toto pole uréeno vyhledem poskytovanym zaiizenim a/nebo zafizenimi jinymi nez
zrcdtka. Pole miiZe byt omezeno pislusnou detekéni vzdélenosti odpovidajici zkousenému pfedmétu;

2.1.5. Ldetekenim systémem* systém, ktery fidi¢i umoznuje detekovat pfedméty v prostoru v blizkosti vozidla;

2.1.5.1. Lzvukovymi informacemi® informace vyuzivajici zvukové signily vyddvané detekénim systémem definovanym
v bodé 2.1.5, které fidi¢i umoziuji detekovat pfedméty v prostoru v blizkosti vozidla;

2.1.5.2. Lvizudlnimi informacemi® informace vyuZivajici optické signdly vyddvané detekénim systémem definovanym
v bodé 2.1.5, které fidi¢i umoznuji detekovat pfedméty v prostoru v blizkosti vozidla;

2.1.5.3. Jhmatovymi informacemi“ informace vyuzivajici hmatové signély vydavané detekénim systémem definovanym
v bodé 2.1.5, které fidi¢i umoziuji detekovat pfedméty v prostoru v blizkosti vozidla;

2.1.6. Ldetekcnim polem” &ast trojrozmérného prostoru nad zemi sledovand detekénim systémem;

2.2. Ltypem zafizeni pro bezpecnost pfi couvdni“ zafizeni, kterd se nelisi v ndsledujicich zdkladnich vlastnostech:
a) konstrukce zafizeni, popfipadé véetné jeho pfipevnéni ke karoserii;
b) v ptipadé zrcdtek: tvar, rozméry a polomér zakfiveni odrazného povrchu zrcdtka;
¢) v pfipadé kamerového systému pro pohled dozadu: pole vyhledu, zvétseni;

d) v pfipadé detek¢nich systém: typ ¢idla, typ informacniho signélu.

3, 7ADOST O SCHVALEN{

3.1. Zadost o schvaleni typu zafizeni pro nepifmy vyhled poddvd drzitel obchodntho nazvu nebo znacky nebo
jeho Fadné povéreny zdstupce.

3.2 Vzor informacniho dokumentu je uveden v piiloze 1.
3.3. U kazdého typu zaf{zeni pro nep¥imy vyhled je nutno k zddosti pfiloZit tfi vzorky soucasti.
3.4. U kamerového systému pro pohled dozadu ptedlozi Zadatel tyto dokumenty:

a) technickou specifikaci kamerového systému a

b) nédvod k obsluze.

4. OZNACEN{

4.1. Vzorky zafizeni pro neptimy vyhled ptedkladané ke schvéleni musi byt opatfeny obchodnim ndzvem nebo
znackou vyrobce; toto oznaceni musi byt jasné Citelné a nesmazatelné.
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4.2. Kazdé zatizeni pro neptimy vyhled musi mit na alespori jedné z hlavnich konstrukénich ¢asti dostate¢né velky
prostor k umisténi znacky schvéleni typu, kterd musi byt Citelnd; tento prostor musi byt vyznacen na
vykresech zminénych v pitiloze 1. Znacka schvileni typu musi byt ¢itelnd, i kdy? je zafizeni namontovano na
vozidle, s vyjimkou kamerového systému pro pohled dozadu podle bodu 2.1.2 nebo detekéniho systému
podle bodu 2.1.5. Ostatni konstrukéni ¢sti zafizeni musi byt opatfeny identifikaci. Neni-li pro znacku
(znacky) schvaleni typu dostatek mista, je nutno k propojeni se znackou schvileni typu pouZit jiny
identifika¢ni prostredek.

5. SCHVALENI

5.1. Vyhovuji-li vzorky pfedlozené ke schvdleni pozadavkim bodu 6 tohoto ptedpisu, udéli se schvileni pro
doty¢ny typ zafizeni pro nepiimy vyhled.

5.2 Kazdému schvélenému typu se pfidéli ¢islo schvéleni. Jeho prvni dvé ¢islice (nyni 00) musi uddvat sérii zmén

zahrnujici nejnovéjsi vyznamné technické zmény piedpisu v dobé vydani schvéleni typu. TaZ smluvni strana
nesmi totéz &islo pFidélit jinému typu zafizeni pro nep¥my vyhled.

5.3. Ozndmeni o udéleni nebo zamitnuti nebo rozsifeni nebo odejmuti schvaleni nebo o definitivnim ukonceni
vyroby typu zaf{zeni pro nepfimy vyhled podle tohoto pfedpisu se ozndmi smluvnim strandm dohody, které
uplatiiuji tento piedpis, prostrednictvim formuldte podle vzoru v pfiloze 3 tohoto ptedpisu.

5.4, Alesponi na jednu z hlavnich konstrukénich &asti kazdého zafizeni pro nepiimy vyhled shodného s typem
schvdlenym podle tohoto predpisu se kromé znacky piedepsané v bodé 4.1 viditelné a na misté zminéném
v bodg 4.2 umisti mezindrodni znacka schvaleni typu, kterd se sklddd z:

5.4.1. pismene ,E“ v kruZnici, za nimz nésleduje:
a) rozlidovaci ¢islo zemé, kterd schvéleni udélila, (') a

b) islo tohoto piedpisu ndsledované pismenem ,R“, pomlckou a &islem povolent;

5.5. Cislo schvélen{ typu a doplitkovy symbol (symboly) musi byt jasné ¢itelné a nesmazatelné.

5.6. V piiloze 5 tohoto pfedpisu je uveden piiklad uspofddani zminéné znacky schvileni typu a doplitkového
symbolu.

6. POZADAVKY

6.1. Blizkopohledovd zpétnd zrcitka

6.1.1. Obecné specifikace

6.1.1.1. Vsechna zrcatka musi byt sefiditelnd.

6.1.2. Zvlastni specifikace

6.1.2.1. Rozméry

() RozliSovaci ¢isla smluvnich stran Dohody z roku 1958 jsou uvedena v pifloze 3 Uplného usneseni o konstrukci vozidel (R.E.3),
dokument ECE/TRANS/WP.29/78Rev.6 —https:/[unece.org/transport/standards/transport/vehicle-regulations-wp29/resolutions
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6.1.2.1.1.  Obrysy odrazného povrchu musi byt jednoduchého geometrického tvaru a jeho rozméry musi byt takové, aby
zrcdtko poskytovalo pole vyhledu podle bodu 15.2 tohoto pfedpisu.

6.1.2.1.2.  Rozméry odrazného povrchu musi byt takové, aby bylo mozné do ngj vepsat:
a) obdélnik o vy3ce 40 mm a délce zdkladny, kterd, méfend v milimetrech, md hodnotu ,a“,

b) dsecku, kterd je rovinobézna s vyskou obdélniku a jejiz délka vyjadfend v milimetrech ma hodnotu ,b*.

6.1.2.2. Odrazny povrch a soucinitele odrazivosti

6.1.2.2.1.  Odrazny povrch zrcitka musi byt bud rovinny, nebo sféricky vypoukly. Vnéjsi zrcatka mohou byt vybavena
dodate¢nou asférickou ¢asti za pfedpokladu, Ze hlavni zrcitko vyhovuje pozadavkiim na nepfimé pole
vyhledu.

6.1.2.2.2.  Rozdily mezi poloméry zakiiveni zrcitek

6.1.2.2.2.1. Rozdil mezi r; nebo r’;, a r, v kterémkoli vztazném bodu nesmi byt vétsi nez 0,15 r.

6.1.2.2.2.2. Rozdil mezi kterymkoli z polomér: zakfiveni (r,1, r,2, a r,3) a r nesmi byt vétsi nez 0,15 r.

6.1.2.2.2.3. Neni-li ,r* mens{ nez 3 000 mm, nahradi se hodnota 0,15 r uvedend v bodech 6.1.2.2.2.1 a 6.1.2.2.2.2
hodnotou 0,25 1.

6.1.2.2.3.  Hodnota normdlového soucinitele odrazivosti stanoveného metodou popsanou v piiloze 6 nesmi byt mensi
nez 40 %.

V pifpadé odrazného povrchu s proménnou odrazivosti musi ,denni“ nastaveni dovolovat rozezndvani barev

signdlt pouzivanych v silniénim provozu. Hodnota normalového soucinitele odrazivosti pfi ,no¢nim*
nastaveni nesmi byt mensi nez 4 %.

6.1.2.2.4.  Pfi bézném pouzivani si musi odrazny povrch zachovat vlastnosti uvedené v bod¢ 6.1.2.2.3 i po delsim
vystaveni nepfiznivym povétrnostnim podminkdm.

6.2. Blizkopohledovd zafizeni pro nepiimy vyhled dozadu jind nez zrcdtka

6.2.1. Obecné pozadavky

6.2.1.1. Ucinnost kamerového systému pro pohled dozadu a jinych blizkopohledovych zaiizeni na podporu vyhledu
dozadu nesmi byt nepfiznivé ovlivnéna magnetickymi nebo elektrickymi poli. To je nutno prokdzat splnénim
technickych pozadavki a prechodnych ustanoveni predpisu OSN €. 10 ve znéni série zmén 05 nebo jakékoli
pozdgjsi série zmén.

7. ZMENA TYPU ZARIZENI PRO COUVANI A ROZSIRENI SCHVALENI TYPU

7.1. Kazdd zména stdvajiciho typu zafizeni pro nepfimy vyhled, vcetné jeho spojeni s karoserif, se musi oznamit
schvalovacimu orgdnu, ktery tento typ zafizen{ pro nepfimy vyhled schvalil. Schvalovaci orgdn potom bud:
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a) po konzultaci s vyrobcem rozhodne, Ze je tfeba udélit nové schvaleni typu nebo

b) postupuje podle bodu 7.1.1 (revize), piipadné podle bodu 7.1.2 (rozsifeni).

7.1.1. Revize
Pokud byly zménény tidaje zaznamenané v dokumentaci vyrobce a schvalovaci orgdn usoudi, Ze provedené
tipravy pravdépodobné nemaji znatelny nepiiznivy vliv a zafizeni pro nepiimy vyhled v kazdém piipadé stile
splituje pozadavky, oznacuje se zména jako ,revize“.
V tom piipadé vydd schvalovaci organ podle potieby revidované strainky dokumentace vyrobce a na kazdé
revidované strdnce zfetelné vyzna¢i povahu zmény a datum nového vydani strinky. Za splnéni tohoto

pozadavku se povazuje rovnéZz vyddni konsolidované a aktualizované verze dokumentace vyrobce spolu
s podrobnym popisem zmén.

7.1.2. Rozsifeni
Zména se oznadi jako ,rozsifeni”, pokud vedle zmény daji zaznamenanych v dokumentaci vyrobce:
a) jsou pozadovany dal$i kontroly nebo zkousky nebo
b) se zméni jakékoli informace ve sdéleni o schvaleni typu (s vyjimkou jeho ptiloh) nebo

¢) se pozaduje schvileni podle pozdéjsi série zmén po jejim vstupu v platnost.

7.2. Potvrzen{ nebo zamitnuti schvileni s uvedenim jednotlivych dprav se ozndmi smluvnim stranim dohody,
které uplatiiuji tento pfedpis, a to postupem stanovenym v bodé 5.3. Kromé toho musi byt odpovidajicim
zptisobem zménén seznam dokumentace vyrobce pfipojeny k formuldfi sdéleni, aby bylo ziejmé datum
posledni revize nebo rozsifent.

7.3. Schvalovaci orgdn, ktery vydava rozsifeni schvdleni, pfidéli kazdému formulafi ozndmeni vystavenému pro
ucely takového rozsiteni pofadové ¢islo.

8. SHODNOST VYROBY

8.1. Postup pro zajisténi shodnosti vyroby musi odpovidat postuptim stanovenym v piiloze 1 dohody (E/ECE/
TRANS/505/Rev.3).

8.2. Kazdé zafizeni pro neptimy vyhled schvalené podle tohoto predpisu musi byt vyrobeno tak, aby bylo shodné

se schvélenym typem a spliiovalo pozadavky uvedené v bodé 6.

9. POSTIHY ZA NESHODNOST VYROBY

9.1. Schvéleni udélené typu zafizeni pro nepfimy vyhled podle tohoto pfedpisu je mozno odejmout, neni-li
dodrzen pozadavek stanoveny v bodé 8.1 nebo jestlize typ zafizeni pro nepiimy vyhled nevyhovuje
pozadavkim pfedepsanym v bodé 8.2.

9.2. Jestlize nékterd smluvni strana dohody, kterd uplatiiuje tento pfedpis, odejme schvdleni, které difve udélila,
neprodlené o tom informuje ostatni smluvni strany, které tento ptedpis uplatiiuji, a to prostiednictvim kopie
formuldfe sdéleni opatfené na konci velkymi pismeny napsanou, podepsanou a datovanou poznimkou
,SCHVALENI ODEJMUTO*.
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10. DEFINITIVN] UKONCEN{ VYROBY

Pokud drzitel schvéleni zcela ukon¢i vyrobu typu zafizeni pro nep¥imy vyhled schvileného podle tohoto
pfedpisu, musi o tom informovat schvalovaci orgdn, ktery schvaleni udélil. Po obdrzeni pfisluiného sdéleni
podd uvedeny orgdn zpravu o ukonéeni vyroby ostatnim smluvnim strandm dohody, které uplatiiuji tento
piedpis, a to prostfednictvim kopie formuldfe schvaleni opatfené na konci velkymi pismeny napsanou,
podepsanou a datovanou pozndmkou ,VYROBA UKONCENA*.

11. NAZVY A ADRESY TECHNICKYCH ZKUSEBEN ODPOVEDNYCH ZA PROVADENI SCHVALOVACICH ZKOUSEK
ANAZVY A ADRESY SCHVALOVACICH ORGANU

Smluvni stany dohody, které uplatiuji tento pfedpis, sdéli sekretaridtu Organizace spojenych ndrodt ndzvy
a adresy technickych zkuSeben odpovédnych za provadéni schvalovacich zkousek, jakoZz i ndzvy a adresy
schvalovacich orgdnd, které schvdleni udéluji a jimz se zasilaji formuldfe potvrzujici udéleni nebo zamitnuti
nebo rozsifeni nebo odejmuti schvdleni vydané v jinych zemich.

Cast 11 Montdz zafizeni pro couvani

12. DEFINICE

Pro téely tohoto pfedpisu se rozumi:

12.1. ,zornymi body fidice* dva body vzdalené od sebe 65 mm a 635 mm svisle nad bodem R sedadla fidice
definovanym v piiloze 8. Pfimka spojujici tyto body je kolma ke stfedni podélné svislé roviné vozidla. Stied
usecky spojujici oba zorné body lezi v podélné svislé roving, kterd prochdzi stfedem urceného mista sezeni
fidi¢e podle Gidaji vyrobce vozidla;

12.2. ,ambinokuldrnim vidénim“ celkové pole vyhledu ziskané slozenim monokuldrnich poli vyhledu pravého
a levého oka (viz obrazek 2 nize);

= vnitini zpétné zrcitko

OD = odi Fidice
OE = odi fidice
ID = zdanlivé monokuldrni obrazy
IE = zdanlivé monokuldrni obrazy
I= zdanlivy ambinokuldrn{ obraz

A= zorny thel levého oka
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B= zorny thel pravého oka
C= binokuldrni zorny thel
D= ambinokuldrn{ zorny thel

12.3. Ltypem vozidla, pokud jde o prehled Fidice o zranitelnych ticastnicich silnicnhiho provozu za vozidlem* motorova vozidla,
kterd jsou totoznd z hlediska téchto zdkladnich vlastnosti:

12.3.1. typ zafizeni pro couvani;

12.3.2. vlastnosti karoserie, které omezuji pole vyhledu;

12.3.3. soufadnice bodu R (tyké-li se daného ptipaduy);

12.3.4. pfedepsané umisténi a znacky schvéleni typu povinnych a (jsou-li namontovédna) nepovinnych zaf{zeni pro
nepiimy vyhled;

12.4. wvozidly kategorii My, My, M3, Ny, N, a N3“ vozidla definovand v Uplném usneseni o konstrukci vozidel (R.E.3),
dokument ECE/TRANS/WP.29/78/Rev.6;

12.5. Jreferencnim zornym bodem® stfed mezi zornymi body Fidice;

12.6. Lcouvdnim® doba, po kterou se vozidlo pohybuje na zpétny chod, jak je popsdno v bodé 15.1.1 tohoto
piedpisu;

12.7. ,zornymi body fidice pohliZejiciho dozadu“ dva body umisténé ve vzddlenosti 96 mm podélné vzad, 158 mm
vodorovné ve sméru stiedu vozidla a 6 mm svisle nad ,zornymi body fidi¢e* popsanymi v bodé 12.1;

12.8. Laktivnim reZimem vozidla“ takovy jeho rezim, kdy:
hnaci dstroji uvadi vozidlo do pohybu, brzdovy systém je uvolnén a, v nékterych ptipadech, se stlacenim
pusobi na pedal akcelerdtoru (nebo se aktivuje rovnocenny ovladaci prvek).

13. ZADOST O SCHVALEN{

13.1. Zadost o schvéleni typu vozidla z hlediska montaze zaiizeni pro neptimy vyhled predklddd vyrobce vozidla
nebo jeho Fadné povéreny zdstupce.

13.2. Vzor informa¢niho dokumentu je uveden v piiloze 2.

13.3. Vozidlo predstavujici typ vozidla, ktery ma byt schvalen, se preda technické zkusebné odpovédné za provadéni
schvalovacich zkousek.

13.4. Pred udélenim schvéleni typu ovéfi schvalovaci organ existenci vyhovujicich opatteni pro zajisténi c¢innych
kontrol shodnosti vyroby.

13.5. U kamerového systému pro pohled dozadu predlozi Zadatel tyto dokumenty:
a) technickou specifikaci kamerového systému;
b) ndvod k obsluze.

14, SCHVALENI
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14.1. Pokud typ vozidla pfedany ke schvaleni podle bodu 13 spliiuje poZadavky bodu 15 tohoto pfedpisu, udéli se
schvéleni.
14.2. Kazdému schvélenému typu se pfidéli ¢islo schvéleni. Jeho prvni dvé &islice (v soucasné dobé 00) udavaji sérii

zmén, kterd zahrnuje nejnoveéjsi nebo technické zmény pfedpisu v dobé vydani schvéleni. Tatdz smluvni strana
nesmi pfidélit stejné &islo jinému typu vozidla.

14.3. Ozndmeni o udéleni nebo zamitnuti nebo rozsifeni nebo odejmuti schvéleni typu vozidla podle tohoto
pfedpisu se ozndmi smluvnim strandm dohody, které uplatiiuji tento piedpis, prostfednictvim formuldie
podle vzoru v pfiloze 4 tohoto predpisu.

15. POZADAVKY

15.1. Obecné informace
Pro ucely tohoto pfedpisu musi vozidlo spliiovat tyto pozadavky:
Pfi couvani musi mit fidi¢ k dispozici alespon jeden prostiedek pro vyhled nebo prehled.

Prostiedky pro vyhled poskytuji blizkopohledové pole vyhledu dozadu podle definice v bodé 15.2. Mize se
jednat o tyto prostredky:

a) piimy vyhled;

b) zafizeni schvélend podle predpisu OSN ¢. 46;

¢) blizkopohledové zpétné zrcitko podle tohoto predpisu;

d) kamerovy systém pro pohled dozadu podle tohoto ptedpisu.

Prostiedky pro piehled poskytuji jiné informace, nez jaké poskytuje zobrazeni v rdmci detekéniho pole
definovaného v bodé 15.3. MuzZe se jednat o tyto prostfedky:

a) Detekéni systém v souladu s timto pedpisem.

15.1.1. Couvani za¢ing, kdy?z je vozidlo v aktivnim rezimu a voli¢ jizdniho rezimu vozidla je fidi¢em nebo systémem
nastaven z polohy ,vpfed®, ,parkovani“ nebo ,neutrdl“ do polohy ,zpétny chod” a kon¢i, kdyz je pti pohybu
vpied splnéna jedna z nésledujicich podminek, podle volby vyrobce:

a) rychlost < 16 km/h (v¢etné 0 km/h), nebo
b) ujetd vzddlenost < 10 metrti (véetné 0 metri), nebo

¢) po uplynuti < 10 sekund (v¢etné 0 sekund), nebo

d) voli¢ jizdniho rezimu vozidla neni nastaven do polohy pro zpétny chod.

15.2. Blizkopohledové pole vyhledu dozadu
Pole vyhledu je ohrani¢eno témito rovinami:
a) pfi¢nou svislou rovinou prochazejici bodem umisténym 0,3 m od krajntho bodu zadni ¢dsti vozidla;
b) pii¢nou svislou rovinou prochazejici bodem umisténym 3,5 m za krajnim bodem zadni &isti vozidla;

¢) dvéma podélnymi svislymi rovinami rovnobéznymi se stfedni podélnou svislou rovinou vozidla
prochdzejici krajnim bodem kazdé strany vozidla.

Vyska pole vyhledu je definovdna v deviti polohdch uvnitt hranic pole vyhledu se zkusebnimi predméty
o vySce 0,8 m a priméru 0,3 m, které jsou umistény na roviné zemg¢, jak je zndzornéno na obrazku 3:
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Obrdzek 3

Blizkopohledové pole vyhledu dozadu

Z B\

74 I\

08m
‘

predmét

15.2.1. Pozadavky

Pfi zkousce za podminek definovanych v pfiloze 9 se pozadavek na blizkopohledové pole vyhledu dozadu
povazuje za splnény, lze-li vidét definované pole vyhledu:

a) pro zkusebni pfedméty v prvni fadé (zkusebni pfedméty A, B a C):

alesponn v jedné poloze na kazdém zkuSebnim pfedmétu musi byt vidét plocha o rozmérech
0,15 m x 0,15 m nebo horni &ist zkusebniho pfedmétu;

b) pro zkusebni pfedméty v druhé fadé (zkuSebni ptedméty D, E a F) a v tieti fadé (zkuSebni predméty G,
Hal):

musi byt vidét cely zkusebni pfedmét.
15.2.1.1.  piimym vyhledem fidic¢e pohliZejictho dozadu, nebo

15.2.1.2.  pHmym vyhledem fidice pohliZejictho dozadu v kombinaci s pohledem do blizkopohledového zpétného
zrcatka namontovaného na zadnim konci vozidla, nebo

15.2.1.3.  pomoci zafizeni pro nepfimy vyhled (zrcadlo, kamerovy systém nebo jiné) schvileného podle predpisu OSN
¢. 46, nebo

15.2.1.4.  pomoci zafizeni pro nepfimy vyhled (zrcadlo, kamerovy systém pro pohled dozadu nebo jiné) v souladu
s timto pfedpisem, nebo

15.2.1.5.  pomoci detekéniho zafizeni, které je v souladu s timto pfedpisem, kromé detekéniho pole (napf. velmi kratky
dosah), nebo

15.2.1.6.  kombinaci zafizeni podle bodt 15.2.1.3,15.2.1.4 a 15.2.1.5 s v§jimkou kombinace kamerového systému pro
pohled dozadu a zrcdtka (zrcdtek) nebo blizkopohledového zpétného zrcdtka;

15.2.1.7.  moznosti 15.2.1.1 a 15.2.1.2 se na vozidla kategorii M, a N; pouziji pouze tehdy, kdyz vzdilenost mezi
zornym bodem pfi pohledu dozadu a zadnim koncem vozidla nepfesahuje 2 000 mm a vozidlo mé jedinou
fadu sedadel.
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15.2.2.

15.2.3.

15.2.4.

Blizkopohledové pole vyhledu dozadu se ziskd pfi ambinokulirnim vidéni, pfi¢emZ o¢i jsou v poloze
,zornych bodt Fidice” definovanych v bodé 12.1. Pole vyhledu se stanovi u vozidla v provoznim stavu podle
definice v Uplném usneseni o konstrukci vozidel (R.E.3) (ECE/TRANS/WP.29/78/Rev.6, bod 2.2.5.4),
u vozidel kategorif M1 a N1 plus jeden cestujici na pfednim sedadle (75 kg). Pokud se pole vyhledu stanovi
prihledem okny, jejich zaskleni musi mit celkovy soucinitel priichodu svétla podle piflohy 24 predpisu OSN
C. 43.

V piipadé piimého vyhledu fidi¢e pohlizejictho dozadu se opérky hlavy zadnich sedadel ve svislém sméru

nastavi do polohy pfedpoklddaného pouziti nebo se co nejvice vysunou, pokud maji vice nastavitelnych
poloh, nebo se uvedou do polohy dohodnuté s technickou zkusebnou.

V ptipadé kombinace zafizeni musi byt kazdd p¥i¢na fada zkuSebnich pfedméti viditelnd jednim zafizenim.
Blizkopohledové pole vyhledu dozadu se ziskd z minimalniho poctu zrcitek a monitort.

Sestdva-li zrcdtko z nékolika odraznych povrchi, které maji rozdilny polomér zakfiveni nebo spolu navzdjem
sviraji Gthel, musi pfinejmensim jeden z odraznych povrchti poskytnout pole vyhledu a mit rozméry uvedené
pro danou tfidu zrctka.

Detekéni pole

Detekéni pole je ohrani¢eno témito rovinami (viz obrazek 4):

a) pfi¢nou svislou rovinou prochizejici bodem umisténym 200 mm od krajniho bodu zadni &sti vozidla;

b) pfi¢nou svislou rovinou prochazejici bodem umisténym 1 000 mm za krajnim bodem zadni ¢dsti vozidla;

¢) dvéma podélnymi svislymi rovinami rovnobéznymi se stfedni podélnou svislou rovinou vozidla
prochdzejici krajnim bodem kazdé strany vozidla.

Obridzek 4
Detekéni pole
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15.3.1.

15.4.1.

15.4.1.1.

15.4.1.2.

15.4.1.3.

15.4.1.4.

16.

16.1.

16.1.1.

16.1.1.1.

16.1.1.2.

Pti zkousce za podminek definovanych v ptiloze 10 se poZadavek na detekéni pole povazuje za splnény, je-li
fidi¢ informovdn v souladu s bodem 17.2.

Zatizeni pro couvani

Umisténi

Zafizeni pro nepfimy vyhled musi byt umisténa tak, aby fidi¢ sedici na sedadle v normdlni jizdni poloze mél
jasny vyhled na silnici za vozidlem, po strané (strandch) vozidla nebo pted vozidlem.

Pro kazdé vozidlo v provedeni podvozek s kabinou, u kterého se méif pole vyhledu, musi byt vyrobcem
uvedena maximalni a minimdln{ $itka karoserie a v piipadé potieby je tieba tyto $iiky nasimulovat panely
pfedstavujicimi pfepazku pfed ndkladovym prostorem. Veskeré konfigurace vozidla a zafizeni pro nepfimy
vyhled uvazované pti zkouskach musi byt uvedeny v certifikdtu schvaleni typu vozidla z hlediska montéze
zafzeni pro nepfmy vyhled (viz ptiloha 4).

Zafizeni pro nepiimy vyhled nesméji pfe¢nivat pres vngjsi obrys karoserie vozidla podstatné vice, nez je
nezbytné ke splnéni pozadavka na pole vyhledu.

Zafizen{ pro nepiimy vyhled musi byt namontovina takovym zpusobem, aby svym pohybem podstatné
neménila zméfené pole vyhledu nebo aby se nechvéla takovou mérou, Ze by mohla byt pfi¢inou nespravné
interpretace obrazu vnimaného fidi¢em.

POZADAVKY NA KAMEROVY SYSTEM PRO POHLED DOZADU

Vychozi{ zobrazeni

Pfi vychozim zobrazeni musi kamerovy systém pro pohled dozadu zobrazovat pole vyhledu alespon tak, jak
je definovano v bodé 15.2.

Pti zahdjeni couvdni musi kamerovy systém standardné zobrazovat pohled za vozidlo bez ohledu na to, zda
piedtim Fidi¢ zménil nastaveni pole vyhledu.

Velikost pfedmétu
Pfi méfeni obrazu za vozidlem v souladu s bodem 3 pfilohy 9:

a) musi mit vypocitany vizudlni Ghel svirany vodorovnou sitkou tfech zkusebnich pfedméti v posledni fadé
podle bodu 15.2 v priméru nejméné 5 thlovych minut; a

b) Zadny ze zkuSebnich pfedmétti nesmi méfit méné nez 3 thlové minuty.

Sefizeni jasu a kontrastu

Je-li mozné ruéni setizeni, musi ndvod k obsluze uvadét informace o tom, jak zménit jas/kontrast.

Pozadavky tykajici se prekryvani obrazu v rdmci pozadovaného pole vyhledu

Prekryti musi zobrazovat pouze vizudlni informace souvisejici s couvanim nebo bezpe¢nosti. Piekryti pro
tcely zobrazeni jinych informaci v pozadovaném poli vyhledu nejsou povolena.

Ru¢né lze prekryti aktivovat pouze tehdy, musi-li fidi¢ aktivovat funkci souvisejici s couvdnim nebo
bezpecnosti (napf. ¢isténi objektivu nebo aktivace zobrazeni zdvésného zafizeni) nebo vyzaduje-li v této
souvislosti specifické informace. Ridi¢ mtze mit moZznost piekryti zaviit.
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16.1.1.3.  Deaktivace

Béhem couvéni se vyhled dozadu musi zobrazovat, dokud fidi¢ zobrazeni nezméni, nebo dokud je voli¢
jizdniho rezimu vozidla v poloze pro zpétny chod.

Zménou zobrazeni se rozumi pfepnuti na jiny pohled pfendseny kamerou.
Pokud vozidlo necouvd, Ize zobrazeni ru¢né vypnout.

Systém lze vypnout, pokud vozidlo detekuje spojeni pomoci spojovactho zafizeni.

16.1.1.4.  Automatickd zména zobrazeni

Hrozi-li srizka, miZe se pole vyhledu zménit a zobrazovat oblast srazky. Technické zkuSebné je tfeba
prokazat, Ze takova zména zobrazeni zvy$uje bezpe¢nost.

Nepohybuje-li se vozidlo rovné, miiZe se pole vyhledu ménit podle dréhy vozidla.

16.1.2. Pfipravenost k provozu (dostupnost systému)
Skute¢nost, Ze systém neni v provozu, musi byt pro Fidi¢e rozpoznatelnd (napf. porucha kamerového systému

pro pohled dozadu, hld$end vystraznou signalizaci, zobrazenim informace, ¢ernou obrazovkou, zhasnutim
ukazatele stavu). Informace pro fidice musi byt vysvétleny v ndvodu k obsluze.

16.1.2.1.  Doba odezvy

Pti zkousce podle bodu 2 piilohy 9 se pohled dozadu spliiujici pozadavky uvedené v bodé 15.2 musi zobrazit
nejpozdéji po 2,0 sekundéch od zahdjeni couvani.

16.1.3. Monitor uvnitf vozidla

16.1.3.1.  Plocha monitoru musi byt viditelnd bez jakékoli pfekdzky z referen¢niho zorného bodu. P¥jjatelnd je i virtudlni
zkouska.

16.1.4. Prekdzky fidi¢ova pfimého vyhledu zptisobené montdzi zafizeni pro neptimy vyhled musi byt omezeny na co
nejmensi miru.

16.2. Vozidla mohou byt vybavena doplikovymi zafizenimi pro nep¥my vyhled.

16.3. Bez ohledu na vyS$e uvedend ustanoveni musi byt jakdkoli jind konstrukéni koncepce uspokojivé prokdzana
technické zkusebné v rdmci koncepce bezpecnosti, kterd je stanovena ve vyse uvedenych ustanovenich.

17. POZADAVKY NA DETEKCNI SYSTEMY

17.1. Aktivace systému

Systém se musi aktivovat pfi zahdjeni couvdni. Nemtze-li systém Fadné fungovat, musi se automaticky
vypnout, nebo jej musi byt fidi¢ schopen deaktivovat ru¢né.

Detekéni systém musi zistat aktivni, dokud je voli¢ jizdniho rezimu vozidla v poloze pro zpétny chod.

Dokéze-li vozidlo detekovat spojeni pomoci spojovaciho zafizeni, je mozné systém vypnout.

17.2. Rozhran{ a zobrazovdni informaci fidici
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17.2.1. Systém musi byt schopen vydavat alespon dva typy informacnich signdld ze tff moznych — zvukové, vizualni,
hmatové.

17.2.1.1.  Dokud je aktivni jeden informacni signdl, mdze fidi¢ ostatni informacni signdly deaktivovat.

17.2.2. Zvukové informace

Je-li zvolen/zafazen zpétny chod a v zadnim vodorovném pdsmu podle bodu 1.3 pfilohy 10 je detekovéin
pfedmeét, musi zaznit zvukovd informace v souladu s normou ISO 15006:2011.

Hlasitost zvukové informace muze mit dvé nebo vice drovni, podle vzdilenosti. Tato pasma rozliSend podle

trovni (vzddlenosti) a sifky detekce mohou byt signalizovina zménou frekvence pferusovaného zvuku a se
zmen3ovanim vzdélenosti se pferusovany zvuk zrychluje nebo se méni na nepfetrzity.

17.2.3. Trvani signalizace

Signalizace musi trvat tak dlouho, dokud je detekovdn pfedmét, a musi skoncit, jakmile jiz pfedmét detekovan
neni, nebo pokud byl systém deaktivovan.

Aby zvukovy signdl nerusil fidiCe, mize byt po uplynuti urcité doby stanovené vyrobcem automaticky
docasné pozastaven, systém vSak musi zistat aktivovan. Je-li zvukovy signdl automaticky docasné pozastaven

avzdalenost vozidla od pfedmétu se zmensuje, zvukovy signdl se musi automaticky obnovit. A naopak, pokud
se vzdélenost zvétsuje, mize signdl zdstat pozastaven.

17.2.4. Vizudlni informace
Zobrazuji-li se vizualni informace na monitoru pouzivaném pro jiné informace, jako je pfistrojovd deska nebo

jiné displeje, je prekryvani povoleno za ptedpokladu, Ze spliuje pozadavky tykajici se prekryvani v bodé
16.1.1.2 tohoto pfedpisu.

17.2.5. Pripravenost k provozu (dostupnost systému)
Skute¢nost, Ze systém neni v provozu, musi byt pro FidiCe rozpoznatelnd (napf. porucha detek¢éniho systému,

hldsend vystraznou signalizaci, zobrazenim informace, Cernou obrazovkou, zhasnutim ukazatele stavu).
Informace pro Fidie musi byt vysvétleny v nivodu k obsluze.

17.3. Ucinnost detekce predméti

17.3.1. Doba odezvy

Pfi zkousce podle bodu 2 pfilohy 10 musi byt fidi¢i nejpozdéji 0,6 sekundy od zahdjeni couvani vysldn
alespon jeden ze zvukovych nebo hmatovych informac¢nich signalti spliiujicich pozadavky popsané v bodé

17.2.

18. ZMENY TYPU VOZIDLA A ROZSIRENI SCHVALEN]

18.1. Kazdd zména typu vozidla se ozndmi schvalovacimu orgdnu, ktery typ vozidla schvilil. Schvalovaci orgin
potom bud:

a) po konzultaci s vyrobcem rozhodne, Ze je tfeba udélit nové schvaleni typu, nebo

b) postupuje podle bodu 18.1.1 (revize), piipadné podle bodu 18.1.2 (rozsifeni).



25.5.2021 Utedni véstnik Evropské unie L 184/35

18.1.1. Revize
Pokud byly zménény tidaje zaznamenané v dokumentaci vyrobce a schvalovaci organ usoudi, Ze provedené
upravy pravdépodobné nemaji znatelny nepfiznivy vliv a vozidlo v kazdém p¥ipadé stdle spliuje pozadavky,
oznacuje se zména jako ,revize*.
V tom piipadé vydd schvalovaci organ podle potfeby revidované stranky dokumentace vyrobce a na kazdé
revidované strance zfetelné vyzna¢i povahu zmény a datum nového vydani strinky. Za splnéni tohoto

pozadavku se povazuje rovnéZz vydini konsolidované a aktualizované verze dokumentace vyrobce spolu
s podrobnym popisem zmén.

18.1.2. Rozsiteni
Zména se oznadi jako ,rozsifeni*, pokud vedle zmény tdaji zaznamenanych v informaéni slozce
a) jsou pozadovany dalsi kontroly nebo zkousky nebo
b) se zméni jakékoli informace ve sdéleni o schvdleni typu (s vyjimkou jeho p#iloh) nebo

¢) se pozaduje schvdleni podle pozdéjsi série zmén po jejim vstupu v platnost.

18.2. Potvrzen{ nebo zamitnuti schvileni s uvedenim jednotlivych dprav se ozndmi smluvnim stranim dohody,
které uplatiiuji tento pfedpis, prostiednictvim formulafe podle vzoru v piiloze 4 tohoto pfedpisu. Kromé
toho musi byt odpovidajicim zptsobem zménén seznam dokumentace vyrobce piipojeny k formuldfi
sdéleni, aby bylo zfejmé datum posledni revize nebo rozsiteni.

18.3. Schvalovaci orgén, ktery vydava rozsifeni schvéleni, pfidéli kazdému formuldfi ozndmeni vystavenému pro
tcely takového rozsifeni pofadové ¢islo.

19. SHODNOST VYROBY

19.1. Postup pro zajistén{ shodnosti vyroby musi odpovidat postupim stanovenym v piiloze 1 dohody (E/ECE/
TRANS/505/Rev.3).

19.2. Kazdé vozidlo schvalené podle tohoto pfedpisu musi byt vyrobeno tak, aby bylo shodné se schvalenym typem

a splilovalo pozadavky uvedené v bodé 15, p¥ipadné v bodech 16 a 17.

20. POSTIHY ZA NESHODNOST VYROBY

20.1. Schvileni udélené typu vozidla podle tohoto ptedpisu lze odejmout, neni-li dodrzen pozadavek stanoveny
v bodé 19.1 nebo jestlize vozidlo nevyhovi pfi kontroldch pfedepsanych v bodé 19.2.

20.2. Jestlize nékterd smluvni strana dohody, kterd uplatiiuje tento predpis, odejme schvaleni, které difve udélila,
neprodlené o tom informuje ostatni smluvni strany, které tento pfedpis uplatiiuji, a to prostfednictvim kopie
formuldfe schvéleni opatfené na konci velkymi pismeny napsanou, podepsanou a datovanou poznimkou
,SCHVALENI ODEJMUTO*,

21. DEFINITIVN] UKONCEN{ VYROBY

Pokud drzitel schvéleni zcela ukonéi vyrobu typu vozidla schvileného podle tohoto ptedpisu, musi o tom
informovat orgdn, ktery schvidleni typu udélil. Po obdrzeni piislusného sdéleni podd uvedeny orgén zpravu
o ukonéeni vyroby ostatnim smluvnim strandim dohody, které uplatiiuji tento pfedpis, a to prostfednictvim
kopie formuldfe schvdleni opatfené na konci velkymi pismeny napsanou, podepsanou a datovanou
pozndmkou ,VYROBA UKONCENA*®,
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22, NAZVY A ADRESY TECHNICKYCH ZKUSEBEN ODPOVEDNYCH ZA PROVADENI SCHVALOVACICH ZKOUSEK
ANAZVY A ADRESY SCHVALOVACICH ORGANU

Smluvni stany dohody, které uplatiiuji tento predpis, sdéli sekretaridtu Organizace spojenych ndrodt nazvy
a adresy technickych zkuSeben odpovédnych za provadéni schvalovacich zkousek, jakoZ i ndzvy a adresy
schvalovacich orgdnd, které schvéleni udéluji a jimz se zasilaji formuldte potvrzujici udéleni nebo zamitnuti
nebo rozsifeni nebo odejmuti schvdleni vydané v jinych zemich.
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PRILOHA 1
Informaéni dokument pro schviéleni typu zafizeni pro couvini
Nasledujic informace, pfichazeji-li v daném pripadé v Gvahu, se spolu se soupisem obsahu doddvaji trojmo.

Predkladaji-li se vykresy, musi byt vypracovany ve vhodném méfitku na formdtu A4 nebo musi byt na tento format sloZeny
a musi byt dostate¢né podrobné.

Predklddaji-li se fotografie, musi byt dostate¢né podrobné.

1. Znacka (0bchodni NAZEV VYTODCE): ......eutit ittt e
2. Typ avieobecny 0DChOdnT POPIS: . ....nuentit e
3. Zpusob oznaleni typu, je-li na zaF{zeni VyZnaCen: .............co.iiiiiiiiiiii e
4.  Kategorie vozidla, pro kterou je zaHzeni UrCeno: ...........oooiiiiiiitiit i
5. NAZEV @ Adresa VITODCE: ..ottt e e e
6.  Umisténi a zptsob pfipevnéni znacky schvalent: ........ ..o
6.1. Jiny identifika¢ni prostfedek k propojeni se znackou schvalent: ...
7. Adresafadresy montazniho zdvodu/montdZnich zdvodti: ........... ...
8. Zrcatka (uvedte pro KaZdé zrcatKO): ... ..ottt
8.1, Varianta ... ...
8.2. Vykres (vykresy) pro identifikaci Zrcatka: . .........oouiii i
8.3. Podrobnosti Zpisobu PFPEVIENT: ...ttt
9.  Zafizeni pro nepiimy vyhled jind neZ zrcdtka: ....... ... .. i
9.1. Typ avlastnosti (napf. dplny popis zafizeni): ............ooiiiiii i

9.2. Dostatecné podrobné vykresy pro identifikaci Gplného zafizeni véetné ndvodds k montdzi; na vykrese musi byt
vyznaceno umisténi znacky schvaleni typu: ........oooiii i
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PRILOHA 2
Informaéni dokument pro schvileni typu vozidla z hlediska montdZe zafizeni pro couvini
Nasledujic informace, pFichazeji-li v daném ptipad€ v Gvahu, se spolu se soupisem obsahu predkladaji trojmo.

Predkladaji-li se vykresy, musi byt vypracovany ve vhodném méfitku na formdtu A4 nebo musi byt na tento formdt slozeny
a musi byt dostate¢né podrobné.

Predklddaji-li se fotografie, musi byt dostate¢né podrobné.

Obecné informace

1. Znacka (0bchodni NAZev VITODCE): ... .oint i
2. Typ a vieobecny obchodni POPIS: ... et
3. Zpusob oznaceni typu, je-li typ na vozidle vyznacen: ............ooiiiiiiiiii
4. Umisténi uvedeného 0znaCent: ..........oo.oitiiiii it
5. Kategorie VOZIAIA: ... .o.u it
6. NAZEV @ Adresa VITODCE: ..o ettt e
7. Adresafadresy montdzniho zdvodu/montdznich zdvod@: ..............oo

Vseobecné konstrukéni vlastnosti vozidla

8. Fotografie ajnebo vykres (vykresy) reprezentujiciho vozidla: ...
9. Rizent: levostranné[PravoStranné (1) ... ... ...uuniunin ittt e e et
9.1. Vozidlo je uzptisobeno pro pravostranny/levostranny provoz (1) .........o.oeevueiiieiiiiieiiiiiiiiiieas
10. Rozsah rozmeérh vozidla (CEIKOVE): ... oo
10.1. Podvozek bez karoserie. ............o.iiiii i

10.1.1. SIEKA: () ettt

10.1.1.1.  Maximdlni pHpuUStnd SIFKa: .. ... oot e

') Nehodici se skrtnéte.

.Celkovou $itkou“ vozidla se rozumi rozmér méfeny podle bodu 6.2 normy ISO 612-1978. Nad rdmec ustanoveni uvedené normy se
v piipadé méfeni itky vozidel jiné kategorie nezZ M, neuvaZuji tato zafizenf:

zafizeni s celnimi zdvérami a jejich ochrana;

zafizeni pro pfipoutdni plachty a jejich ochrana;

zafizen{ indikujici poskozeni pneumatiky;

plecnivajici pruzné ¢asti systému proti rozstiiku;

osvétlovaci zafizent;

u autobust: ndstupni rampy v provoznim stavu, zvedaci plosiny a podobnd zafizeni v provoznim stavu, pokud jejich rozmér
nepfesahuje 10 mm od boku vozidla a dopfedu nebo dozadu sméfujici rohy ramp jsou zaobleny polomérem nejméné 5 mm; hrany
musi byt zaobleny polomérem nejméné 2,5 mm;

g) zafizeni pro nepfimy vyhled;

h) ukazatele tlaku v pneumatikéch;

i) zasouvatelné schody;

j)  vyboulend ¢ast boku pneumatiky bezprostiedné nad mistem styku se zemi.

S
~

Deso e
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10.1.1.2.  Minimdlni pHpustnd $IEKa: ...
10.2. PodVOZEK § KATOSEIl: .. ... eeet i
1021, SIKA Lo
11. KATOSETIE ..\ttt
11.1. Zaifzeni pro nepHmy vhled ..o
11.1.1. ZICAKA . .
11.1.1.1.  Vykres (vykresy) ukazujici umisténi zrcatka na vozidle: ...
11.1.1.2.  Podrobnosti zptisobu piipevnéni zrcitka véetné ¢asti konstrukce vozidla, k niZ je pfipevnéno: .................
11.1.1.3.  Nepovinné vybaveni, které mize ovlivnit pole vyhledu smérem dozadu: .................cociin,
11.1.1.4.  Stru¢ny popis elektronickych soucdsti sefizovaciho zafizeni (jsou-li uZity): .........cccooviiiiiiiniiiiiin.
11.1.2. Zaiizeni pro nepimy vyhled jind neZ zrcatka: ...........oiiiiiii
11.1.2.1.  Dostate¢né podrobné vykresy s ndvody K mONtaZi: ..........ooiuiiniiiiiiii i
11.1.2.2.  Kamerovy systém pro pohled dozadu: ........ ..o
11.1.2.2.1. Vykres (vykresy)/fotografie znazornujici umisténi kamery (kamer) na vozidle: ...,
11.1.2.2.2. Vykres (vykresy)/fotografie zndzorfiujici uspofdddni monitoru (monitort) véetné okolnich &asti

INEETIEITL L. e
11.1.2.2.3. Vykres (vykresy)/fotografie znazornujici fidi¢tv vyhled na monitor (monitory): ............ccvveviiiiiinnn....
11.1.2.2.4. Vykres (vykresy)/fotografie zndzorfujici nastaveni pozadovaného pole vyhledu a jeho obraz na

18102810 4
11.1.2.2.5. Podrobnosti zptsobu ptipevnéni kamerového systému pro pohled dozadu veetné ¢asti konstrukce vozidla,

V2 T o 5104 3 4
11.1.2.2.6. Nepovinné vybaven, které mize ovlivnit pole vyhledu smérem dozadu: .................cocii,
11.1.2.2.7. Stru¢ny popis elektronickych soucdsti sefizovaciho zafizeni (jsou-li uZity): .........ccoooiiiiiiiiiiiiiiiiin.

11.1.2.2.8. Technickd specifikace kamerového systému pro pohled dozadu a ndvod k jeho obsluze: ........................
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PRILOHA 3
Sdéleni
(Maximadlni formdt: A4 (210 x 297 mm))

vydal: nazev spravniho orgdnu: ...............

ve véci: (9) udéleni schvéleni
rozsiteni schvéleni
odmitnuti schvéleni
odejmuti schvéleni

definitivniho ukonéeni vyroby

typu zafizeni pro couvani podle ptedpisu OSN ¢. 158

Schvaleni €. ....ooiiiii ROZSIFENT €. o.veeeveiie it
1. Obchodni ndzev nebo znacka ZaHZent: ... .......oeineit i
2. Nézev typu zafizeni podle VITODCE: ... .ot
3. NAZEV @ AAIESA VITODCE! ...ttt ittt
4. Pipadné ndzev a adresa ZaStUPCE VITODCE: .. ..ouutinttintit et
5. Preddno ke schvaleni die: ........oooiiiii i
6. Technickd zkuSebna odpovédnd za provedeni schvalovacich zkouSek: ...
7. Datum protokolu vystaveného touto zkuSebnou ........... ...
8. Cislo protokolu vystaveného touto ZKUSEDNOU . ... ...uu'iti it
N i 16 1) o To) o3 PPN
Identifikace zafizent: zrcdtko, kamerovy systém pro pohled dozadu, jiné zafizeni® ...............c.ocooiiiiiiin,
Blizkopohledové zafizeni pro pohled dozadu® ....... ... i
10. Umisténi znacky schvalent: ..........oiii i
11. Dtvod (dtivody) rozsifeni (v piislusnych piipadech): ........oooiiiii i

12. Schvileni udéleno/odmitnuto/rozsifeno/odejmuto:?

(") RozliSovaci &islo zemé, kterd schvéleni udélila/rozsifilajzamitlajodejmula (viz ustanoveni o schvéleni v pfedpisech).
() Nehodici se skrtnéte.
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L3 MISE0r et
T4, Datlm: .o
15, POMPIS: -ttt ettt et e e e
16. Seznam dokument uloZenych u schvalovactho orgdnu, ktery schvéleni typu udélil, je pfilozen k tomuto sdélent a lze

jej obdrzet na vyzadani.
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PRILOHA 4
Sdéleni
(Maximdlni formét: A4 (210 x 297 mm))

Vydal: ndzev spravniho orgdnu: ...............

ve véci: (9) udéleni schvéleni
rozsiteni schvéleni
odmitnuti schvaleni
odejmuti schvéleni

definitivniho ukonéeni vyroby

typu vozidla z hlediska montdZze zaf{zeni pro couvani podle predpisu OSN ¢. 158

1. Znacka (0bchodni NAZev VITODCE): ... .ontit ittt
2. Typ a obecny obchodni POPIS (DOPISY) .. euvenneenttnt ettt e e
3. Zpusob oznaleni typu, je-li typ na vozidle VyZnaCen: .............iiiiiiiiii
3.1. Umisténi uvedeného OZNACEIE ... ..ttt ittt e e
4. Kategorie vozidla: (M;, My, M3, Ny, Ny, N;)?

5. NAZEV a adresa VYTODCE: .....onut it
6.  Adresa (adresy) vyrobniho zdvodu (vyrobnich zavodl): ..........c.ooiiii i

7. Dalsf informace (jsou-li). Viz dodatek

8.  Technickd zkusebna odpovédnd za provedeni zkouSek: ............coiiiiiiii i
9. Datum zkuSebniho protokolu: ....... .. .
10. Cislo Zkusebnfho ProtoKOII: ... ..i'i'i it e e

11. Pozndmky: (jsou-li). Viz dodatek
O

5 TR I V1 o' L N

(") Kennzahl des Landes, das die Genehmigung erteilt/erweitert/versagt/zuriickgenommen hat (siche die Genehmigungsvorschriften in der
Regelung).
() Nehodici se skrtnéte.
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T4, POAPIS: .ottt

15. Je ptilozen seznam informac¢nich dokumentt ulozenych u schvalovactho organu, které Ize obdrzet na pozadani.

Priloha 4 — Dodatek

Dodatek k formulafi sdéleni o schvaleni typu €. ......... tykajici se schvéleni typu vozidla z hlediska montdze zafizeni pro
couvéani podle predpisu OSN &. 158.

1. Obchodni ndzev nebo znacka zrcatek a dopliikovych zafizeni pro nepiimy vyhled a ¢islo schvileni typu konstrukéni
o] e

2. Blizkopohledové zpétna zrcitka a zafizeni pro couvéni'
3. Rozsifeni schvileni typu vozidla zahrnujici ndsledujici zafizen{ pro neptimy vyhled ..............c..cci.
4. Udaje k urceni bodu ,R“ mista sezeni FdICe: . ......oouitiniinti i

5. Maximdln{ a minimalni $ifka karoserie, pro kterou bylo udéleno schvéleni typu pro zrcdtko a pro zafizeni pro nepfmy
VYed

6. K tomuto certifikdtu jsou pfiloZeny nésledujici dokumenty opatfené vyse uvedenym ¢islem schvdleni typu: .............
a) vykresy zndzorfiujici montaz zafizeni pro nepHimy vyhled ...
b) vykresy a plany zndzoriujici mista montdZe a vlastnosti ¢asti konstrukce, ke které jsou zafizeni pro nepfimy vyhled

FOF 0 [) 4 10X '2: ' - VA

7. Pozndmky: (napf. platnost pro pravostranny/levostranny Provozl) .............eceeiitiitiitiiiiiii e
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PRILOHA 5
Uspofadani znacky schvileni typu zafizeni pro nepfimy vyhled

(Viz bod 5.4 ptedpisu)

A

M
: E43 e 2 158R - 002439 N a3

a = min. 5 mm.

Vyse uvedend znacka schvdleni umisténd na zafizen{ pro nepiimy vyhled uddva, Ze se jednd o blizkopohledové zatizeni pro
pohled dozadu, které bylo schvdleno v Japonsku (E 43) podle predpisu OSN ¢. 158 a pod schvalovacim ¢islem 002439.

Prvni dvé Cislice ¢isla schvéleni uddvaji, Ze schvaleni bylo udéleno v souladu s pozadavky ptedpisu OSN ¢. 158 v jeho
ptivodnim znéni.

Pozndmka:  Cislo schvéleni typu a dopliikovy symbol jsou umistény v blizkosti kruznice a bud nad, nebo pod pismenem
,E“nebo vlevo ¢i vpravo od tohoto pismene. Cislice ¢isla schvélent typu je na stejné strané pismene ,E* a musi
sméfovat stejnym smérem. Doplitkkovy symbol je umistén piimo proti ¢islu schvileni. U ¢isla schvéleni je
tfeba se vyhnout pouzivani #imskych ¢islic, aby se pfedeslo moznosti zimény s jinymi symboly.
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PRILOHA 6

ZkuSebni metoda stanoveni odrazivosti
1. Definice
1.1.  Standardni osvétlovaci zdroj CIE A: ! (') kolorimetricky osvétlovaci zdroj pfedstavujici erné téleso pii Tss = 2 855,6 K.

1.1.2. Standardni zdroj CIE A': plynem plnénd Zdrovka s wolframovym vldknem s ekvivalentni barevnou teplotou Tg =
2855,6 K.

1.1.3. Standardni kolorimetricky pozorovaci pfistroj CIE 1931 1: pfijimac zdfeni, jehoZ kolorimetrické charakteristiky
odpovidaji hodnotdm spektrélnich trichromatickych slozek x (\), y (), z (\) (viz tabulka).

1.1.4. Spektrdlni trichromatické slozky CIE": trichromatické hodnoty spektrdlnich slozek izoenergetického spektra
v systému CIE (XYZ).

1.1.5. Fotopické vidéni:! vidéni normalnim zrakem, je-li pfizptisoben hladindm jasu nejméné nékolika cd/m?2
2. Pfistroje a vybaveni

2.1. Obecné informace

Pfistroj se sklada ze zdroje svétla, drzdku zkouseného vzorku, pfijimace s fotosnimacem a indikdtorem (viz obrdzek
1) a z prostiedka k potlaceni G¢inku vnéjstho svétla.

Pfijima¢ mtzZe obsahovat Ulbrichtovu kouli usnadiujici méfeni odrazivosti nerovinnych (vypuklych) zrcatek (viz
obrézek 2).

2.2.  Spektrélni charakteristiky svételného zdroje a pfijimace

Svételnym zdrojem je standardni zdroj CIE A spojeny s optickym systémem zajistujicim téméf rovnobézny svazek
svételnych paprskd. K udrzovani stdlého napéti na zdrovce za provozu piistroje se doporucuje pouzit stabilizdtor
napéti.

Pfijima¢ musi obsahovat fotosnima¢ se spektrdlni odezvou imérnou fotopické svételné i¢innosti standardniho
kolorimetrického pozorovacitho piistroje CIE (1931) (viz tabulka). Lze pouZit téZ jinou kombinaci osvétlovaciho
zdroje s filtrem a pfijimacem, kterd poskytuje celkové rovnocenné vysledky jako standardni osvétlovaci zdroj CIE
A a fotopické vidéni. Pouzivé-li se v pHjimaci Ulbrichtova koule, musi byt vnitini povrch koule opatien povlakem
matné (difuzni) spektrdlné neselektivni bilé barvy.

2.3, Geometrické podminky

Svazek dopadajicich svételnych paprskti musi svirat s kolmici na zkouSeny povrch pokud mozno thel ()
0,44 + 0,09 rad (neboli 25 £ 5°) a nesmi piekrocit horni mezni hodnotu (tj. 0,53 rad neboli 30°). Osa pfijimace
musi s touto kolmici svirat thel () rovnajici se thlu dopadajiciho svazku svételnych paprskd (viz obrizek 1).
Svazek dopadajicich svételnych paprskd musi mit pti dopadu na zkusebni povrch primér nejméné 13 mm (0,5
palce). Odrazeny svazek paprskd nesmi byt $ir$i neZ citlivd plocha fotosnimace, nesmi pokryvat méné nez 50 %
této plochy a musi pokud mozno pokryvat stejnou ¢st plochy jako svazek paprskti pouzity pii kalibraci pfistroje.

(") Definice jsou pfevzaty z publikace CIE 50 (45), Mezindrodni elektronicky slovnik, skupina 45: Osvétlovani.
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Pouzivé-li se v piijimaci Ulbrichtova koule, musi byt jeji primér nejméné 127 mm (5 palcd). Otvory ve sténé koule
pro vzorek a dopadajici svazek paprskti musi byt dostate¢né velké, aby umoziovaly plny priichod dopadajictho
i odrazeného svazku paprskd. Fotosnimac musi byt umistén tak, aby piimo nezachycoval svétlo dopadajiciho ani
odrazeného svazku paprski.

2.4.  Elektrické charakteristiky soustavy fotosnimac-indikdtor

Vystup fotosnimace udavany indikdtorem musi byt linedrni funkci svitivosti na fotocitlivé plose. Musi byt zajistény
prostiedky (elektrické ajnebo optické) k usnadnéni nulovactho a kalibra¢niho sefizovéni. Tyto prostfedky nesmi
ovlivnit linearitu nebo spektrdlni charakteristiky piistroje. Pfesnost soustavy piijimac-indikdtor musi byt
v rozmezi + 2 % plného rozsahu nebo 10 % méfené hodnoty, podle toho, kterd hodnota je mensi.

2.5. Drzék vzorku

Tento mechanismus musi umoziovat umisténi zkusebniho vzorku tak, aby se osy ramene zdroje a pfijimace
protinaly na odrazném povrchu. Tento odrazny povrch miiZe byt uvnitf vzorku zrcdtka nebo na nékteré z jeho
stran podle toho, zda jde o typ zrcdtka s prvnim povrchem, druhym povrchem nebo o hranolové zrcitko

sklopného typu.
3. Postup

3.1.  Metoda ptimé kalibrace

U metody piimé kalibrace se jako porovndvaci etalon pouZzivd vzduch. Tato metoda se pouZivd u pristroju
konstruovanych tak, Ze dovoluji kalibraci v rozsahu 100 % stupnice zapojenim pfijimace pfimo do osy svételného
zdroje (viz obrdzek 1).

V nékterych pipadech mize byt Zddouci (napf. pfi méfeni povrcht s malou odrazivosti) pouzivat pfi této metodé
mezilehly kalibra¢ni bod (v rozmezi od 0 % do 100 % rozsahu stupnice). V téchto ptipadech je zapottebi zatadit
do optické drihy neutrdlni filtr se zndmou prostupnosti a sefizovat kalibra¢ni systém, dokud méfi¢ neukazuje
procento prostupnosti neutrdlniho filtru. Pfed zahdjenim méfeni odrazivosti se tento filtr vyjme.

3.2.  Metoda neptimé kalibrace

Metoda nepifmé kalibrace se pouzivd u pistroji s pevnou geometrii zdroje a pfijimace. Je zapotiebi vhodné
kalibrovany a udrZovany etalon odrazivosti. Timto porovndvacim etalonem md byt pokud mozno rovinné zrcatko
s hodnotou odrazivosti co nejblizsi zkouSenym vzorkim.

3.3.  Meéfeni rovinnych zrcatek

Odrazivost vzorkti rovinnych zrcatek lze méfit na piistrojich, u nichZ se pouZivd pfimd nebo nepfimd metoda
kalibrace. Hodnota odrazivosti se pfimo odecte na stupnici indikdtoru.

3.4, Meéfeni nerovinnych (vypuklych) zrcatek

Meéfeni odrazivosti nerovinnych (vypuklych) zrcitek vyzaduje pouziti piistroji s Ulbrichtovou kouli v pfijimaci (viz
obrazek 2). Ukazuje-li indikdtor pfistroje u etalonového zrcdtka s odrazivosti E % pocet dilki n, pak u zrcitka
s nezndmou odrazivost{ bude pocet dilkd n, odpovidat odrazivosti X % podle vzorce:

X =EMx
ne
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Obrdzek 1

Zobecnéné schéma reflektometru se zndzornénim sefizeni pro dvé kalibra¢ni metody
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Obrdzek 2

Zobecnéné schéma reflektometru s Ulbrichtovou kouli v pFijimaci
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4. Trichromatické hodnoty spektrdlnich sloZek standardniho kolorimetrického pozorovaciho piistroje CIE 1931 (3

Tato tabulka byla ptevzata z publikace CIE 50 (45) (1970)

= x(h V(2 z (A
- (%) y(*) *)
380 0.0014 0,000 0 0,006 5
390 0.004 2 0.000 1 0.020 1
400 0.014 3 0,000 4 0,067 9
410 0.0435 0.0012 0.207 4
420 0.1344 0.004 0 0.645 6
430 0.283 9 0.0116 1.3856
440 0.348 3 0.0230 1747 1
450 0.336 2 0,038 0 1,772 1
460 0.290 8 0,060 0 1,669 2
470 0.195 4 0.0910 1.2876
430 0.095 6 0.1390 0.8130
490 0.0320 0.208 0 0.465 2
500 0.004 9 0.3230 02720
510 0.009 3 05030 0,158 2
520 0.063 3 0.7100 0,078 2
530 0.165 5 0.862 0 0,042 2
540 0.290 4 0,954 0 0.020 3
550 04334 0,995 0 0.0087
560 0.594 5 0,995 0 0,003 9
570 0.762 1 0,952 0 0,002 1
580 0.916 3 0.8700 0.0017
590 10263 07570 0.001 1
600 1,062 2 06310 0,000 8
610 1.0026 05030 0,000 3
620 0.854 4 0.3810 0,000 2
630 0.642 4 0.265 0 0,000 0
640 0.447 9 0.1750 0.000 0
650 02835 0.1070 0,000 0
660 0.164 9 00610 0,000 0
670 0.087 4 0.0320 0,000 0
680 0.046 8 0.0170 0,000 0
690 0.0227 0,008 2 0,000 0
700 0.0114 0,004 1 0,0000
710 0.005 8 0,002 1 0,000 0
720 0.002 9 0.0010 0,000 0
730 0.0014 0.0005 0,000 0
740 0.0007 0.0002 * 0,000 0
750 0,000 3 0,000 1 0,000 0
760 0.000 2 0.000 1 0.000 0
770 0,000 1 00000 0,000 0
780 00000 00000 0,000 0

*  Zménénovr. 1966 (ze 3 na 2).

() Zkracena tabulka. Hodnoty ¥ (\) =V (M) jsou zaokrouhleny na Ctyfi desetinnd mista.
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Vysvétlujici vyobrazeni

Priklad zafizeni na méfeni odrazivosti sférickych zrcatek
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PRILOHA 7
Postup stanoveni poloméru zakfiveni ,,r* odrazného povrchu zrcitka

1. Méfen{

1.1.  Pristroje a vybaveni
Pouzije se ,sférometr” podobny zaf{zeni zndzornénému na obrdzku 1 v této piiloze, na kterém jsou uvedeny
vzdalenosti mezi vyhleddvacim hrotem méficiho piistroje a pevnymi rameny zkusebni tycky.

1.2, Méfici body

1.2.1. Hlavni poloméry zakfiveni se méfi ve tfech bodech lezicich co nejblize polohdm v jedné tfeting, poloviné a dvou
tietindch vzdalenosti na oblouku odrazného povrchu prochizejicim stfedem tohoto povrchu a rovnobézném
s tseckou b nebo na oblouku prochdzejicim stfedem odrazného povrchu, ktery je k tsecce b kolmy, je-li tento
oblouk delsi.

1.2.2. Neni-li vzhledem k rozmértim odrazného povrchu mozné dosdhnout méfeni ve smérech definovanych v bodé
2.1.2.2.2 tohoto pfedpisu, mohou technické zkusebny odpovédné za zkousky provést méfeni ve zminéném bodu
ve dvou kolmych smérech co nejblizsich vyse pfedepsanym smértim.

2. Vypocet poloméru zakfiveni ,r*

Polomér ,r* vyjadfeny v mm se vypocte podle vzorce:

_ rp1+rp2+rp3
r=———0o —
3
kde:
1,1 = polomér zakfiveni v prvnim méficim bodu,
1,2 = polomér zakfiveni v druhém méficim bodu,

1,3 = polomér zakfiven{ v tfetim méficim bodu.
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Obrdzek 1
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PRILOHA 8
Postup pro stanoveni bodu H a skute¢ného dhlu trupu pro mista k sezeni v motorovém vozidle ()
Dodatek 1 — Popis tirozmérného zafizeni ke stanoveni bodu H (zafizeni 3-D H)!
Dodatek 2 — Trojrozmérny vztazny systém'

Dodatek 3 — Referencni tidaje o mistech k sezeni'

(') Postup je popsan v piiloze 1 Uplného usneseni o konstrukci vozidel (R.E.3), dokument ECE[TRANS/WP.29/78/Rev.6).https:/[unece.
org[transport/standards/transport/vehicle-regulations-wp29/resolutions


https://unece.org/transport/standards/transport/vehicle-regulations-wp29/resolutions
https://unece.org/transport/standards/transport/vehicle-regulations-wp29/resolutions
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PRILOHA 9

ZkuSebni metody pro blizkopohledové pole vyhledu dozadu

1. Pole vyhledu

Pozadavky na pole vyhledu definované v bodé 15.2 tohoto pfedpisu lze zkouset za podminek popsanych v této
piiloze.

1.1. Zkusebni pfedméty

Kazdy zkuSebni pfedmét musi byt pravidelny vélec o vysce 0,8 m a vnésim priméru 0,3 m. Kazdy zkusebni
pfedmét se oznadi takto:

a) zkusebni pfedmét musi mit barevné odliseny sektor o rozmérech 0,15 m x 0,15 m, ktery lze presunovat po
strané valce zespoda nahoru;

b) sektor musi mit barvu, kterd kontrastuje se zbytkem vilce i se zkusebnim povrchem.

Obrizek A

ZkuSebni pfedmét
2 03m
( . ™ posuvny barevné odliSeny sektor
_—ﬁ#

g{N
- |l osn

3 |

0.15m
1.2 Umisténi a orientace zkusebniho pfedmétu

Zkusebni pfedméty se rozmisti podle specifikace v pismenech a) az h), jak je zndzornéno na obrazku B. Zméfi se
vzdélenosti mezi zkuSebnimi predméty (obrdzek B) nebo vzdilenost k jinému pfedmétu, pficemz se méf
vzdalenost mezi stfedy (osami) valcti. Kazdy zkuSebni pfedmét musi byt orientovén tak, aby jeho osa byla svisla.

a) zkusebni pfedméty A, B a C se umisti tak, aby jejich stfedy lezely v pricné svislé roving, kterd je 0,3 m za
piicnou svislou rovinou te¢nou k nejzazsimu povrchu vozidla;

b) zkusebni pfedmét B se umisti tak, aby jeho stfed leZel v podélné svislé roviné prochdzejici podélnou osou
vozidla;

¢) zkuSebni pfedméty D, E a F se umisti tak, aby jejich stiedy lezely v pficné svislé roving, kterd je 1,5 m za
pficnou svislou rovinou te¢nou k nejzazsimu povrchu vozidla;
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d) zkuSebni pfedmét E se umisti tak, aby jeho stied lezel v podélné svislé roviné prochdzejici podélnou osou
vozidla;

v, 7

e) zkusebni pfedméty G, H a [ se umisti tak, aby jejich stfedy lezely v pti¢né svislé roviné, kterd je 3,35 m za
pii¢nou svislou rovinou te¢nou k nejzazsimu povrchu vozidla;

f) zkuSebni pfedmét H se umisti tak, aby jeho stied lezel v podélné svislé roviné prochdzejici podélnou osou
vozidla;

g) zkusebni pfedméty A, D a G se umisti tak, aby jejich vnéjsi okraje lezely v podélné svislé roviné tecné k levému
vnéjsimu povrchu vozidla.

h) zkuSebni pfedméty C, F a I se umisti tak, aby jejich vnéjsi okraje lezely v podélné svislé roviné te¢né k pravému
vnéjsimu povrchu vozidla.

Mechanickd spojovaci zafizeni a nosi¢e zavazadel umisténé na zadi vozidla se neberou v tivahu.

Obrdzek B

Umisténi zkuSebniho pfedmétu

1.3. Zkusebn{ podminky

1.3.1.  Osvétleni

Podminky okolniho osvétleni, za nichZ se zkousi, tvof{ shora rovnomérné rozlozené svétlo o intenzité¢ mezi
7 000 a 10 000 luxt, méfeno ve sttedu vnéjsiho povrchu stiechy vozidla.

1.3.2.  Teplota

Teplota uvnitt vozidla pfi zkousce je mezi 15 °C a 25 °C.
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1.3.3.  Stav vozidla

1.3.3.1. Pneumatiky

Pneumatiky se nastavi na tlak za studena doporuceny vyrobcem vozidla.

1.3.3.2. NalozZeni vozidla

Vozidlo je v provoznim stavu podle definice v Uplném usneseni o konstrukci vozidel (R.E.3), dokument ECE/
TRANS/WP.29/78/Rev.6, bod 2.2.5.4.

1.3.3.3. Sefiditelné zavéseni

Je-li vozidlo vybaveno systémem sefiditelného zavéseni, nastavi se do nejméné piiznivého stavu.

1.3.3.4. Zadni dvefe a vika zavazadlového prostoru

Mé-li vozidlo zadni dvefe nebo viko zavazadlového prostoru, musi byt ve svém bézném provoznim stavu zaviené
a uzamcené.

1.4. Zkusebni postup
Viditelnost kazdého sloupku se zkousi jednotlivé.
Volitelné Ize soucasné zkouset celou jednu fadu. Po Gispésné identifikaci sloupku jej lze odstranit.

Sloupky prvni fady (A, B, C) se mohou otécet, aby bylo co nejvice vidét barevné odliSeny sektor.
2. Pripravenost systému

2.1. Zkusebni podminky

a) vozidlo se ponechd zaparkované v parkovaci pozici, dokud neni zaji§téna deaktivace vSech elektronickych
systému, nebo po dobu nejméné 30 minut;

b) zkousejici osoba nebo zkusebni zafizen jiz mohou byt ve vozidle;
) ujistéte se, Ze voli¢ rychlostniho stupné vozidla je v neutralni poloze nebo v poloze pro jizdu vpied;

d) zkouska miize zadit otevienim dvefi fidice. Po otevieni se dvefe znovu zaviou.

2.2, Zkusebni postup
a) Uvedte vozidlo do aktivniho rezimu. Timto tkonem se spusti/zahdji prvni ¢asovag;
b) vyckejte po dobu alespon 6 minut;

¢) zafazenim zpétného chodu zahajte couvéni. Nelze-li uvést vozidlo do rezimu zpétného chodu 6 s poté, co bylo
uvedeno do aktivniho rezimu, zahdjf se couvdni, jakmile je to technicky mozné;

d) v souladu se specifikacemi vyrobce a nejpozdéji pti zvoleni/zafazeni zpétného chodu zapnéte druhy ¢asovag;

e) nadruhém ¢asovaci zaznamenejte dobu odezvy do okamziku, kdy se na displeji Gplné zobrazil pohled dozadu.

3. Velikost pfedmétu
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3.1. Zkusebn{ vztazny bod

Zkusebni vztazny bod se ziska takto:

a) lokalizujte centrum stfedobodu oc¢i pohlizejicich dopfedu (Mf), jak je zndzornéno na obrdzku C, aby se
nachdzelo 635 mm svisle nad bodem H a 96 mm za bodem H;

b) urcete stied spojeni hlavy s krkem (J) zndzornény na obrazku C tak, aby byl ve vzddlenosti 100 mm smérem
dozadu od Mf a 588 mm svisle nad bodem H. Pokud stfed spojeni hlavy s krkem (J) neni kompatibilni
s uspordddnim sedadel vozidla, posuiite sedadlo fidice do stfedu rozsahu podélného sefizeni. Nelze-li sedadlo
posunout do stfedu rozsahu podélného sefizeni, pouzije se poloha, kterd je nejblize smérem dozadu od
sttedniho bodu;

¢) vedte pomyslnou vodorovnou pfimku mezi bodem Mf a bodem oznacenym jako J2, jenz se nachdzi svisle nad
J;

d) pomyslnou pfimku nechte otdcet okolo J2 ve sméru zobrazeni vyhledu dozadu, dokud pfimocara vzdalenost
mezi Mf a stfedem displeje slouziciho k zobrazeni vyhledu dozadu pozadovaného touto normou nebude co
nejkratsi;

e) toto nové umisténi Mf po provedeni rotace se oznadi jako Mr (stfedobod o¢i po rotaci).

3.1. Postup méfeni

a) umistéte fotoapardt s formdtem nejméné 35 mm, videokameru nebo rovnocenny digitdlni pfistroj tak, aby se
stted obrazové roviny kamery nachdzel v bodé¢ Mr a objektiv fotoaparitu/kamery sméfoval do stiedu
zobrazeni vyhledu dozadu, jez se zobrazuje na displeji;

b) k zakladné zobrazeni vyhledu dozadu pfipevnéte pravitko tak, aby bylo kolmé ke stfednici valce zkusebniho
pfedmétu. Pokud zdbéru fotoaparatu/kamery na displej brani opérky hlavy, Ize je sefidit nebo odstranit;

¢) vyfotografujte zobrazeni na displeji tak, aby v zabéru bylo pravitko a zobrazeni vyhledu dozadu.

3.2 Préce s fotograficky pofizenymi tidaji

a) na fotografii zméfte zjevnou délku sekce vymezené 50 mm na vyfotografovaném pravitku, podél hrany
pravitka, co nejblize k zobrazeni vyhledu dozadu a v bodé, ktery je v blizkosti vodorovného stiedu zobrazeni
vyhledu dozadu;

b) na fotografii zméfte vodorovnou $ifku barevného pasu v horni ¢asti kazdého ze tif zkusebnich pfedméta na
pozicich G, H a I na obrazku B;

¢) naméfené vodorovné sitky barevnych past ti{ zkusebnich pfedméti oznacte jako dg, dy, a d.

3.3. Stanoveni méfitka
Za tcelem stanoveni méfitka vydélte viditelnou délku ¢dsti pravitka odpovidajici 50 mm, jak je uvedena na
fotografii, hodnotou 50 mm. Vysledny koeficient definujte jako métitko.

3.4, Stanoveni vzdélenosti pohledu
Urcete skute¢nou vzdélenost od sttedobodu o¢i po rotaci (Mr) ke stiedu zobrazeni vyhledu dozadu. Tuto
vzdalenost pohledu definujte jako a.y..

3.5. Vypocet vizudlniho thlu sviraného zkuebnimi pfedméty

K vypoctu sviranych vizudlnich ahlt pouzijte tuto rovnici:

d;
9; = 60 sin! (—l)
aeyesscale
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kde i muze pfestavovat hodnotu jednoho ze zkusebnich predméti G, H nebo [, a arkus sinus se vypocitd ve
stupnich.

Obrdzek C

Stfedobod o&i pohliZejicich dopfedu (Mf) ve stiedové sagitdlni roviné vzhledem k bodu R u fidice
predstavujiciho muzZe 50. percentilu pohliZejiciho vpfed a sediciho na sedadle se sklonem opéradla
25 stupnd.
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PRILOHA 10

Zku$ebni metody detek&nich systémit

1. Detekce v zadnim vodorovném pasmu

Zvukové vystrazné systémy musi vyhovét zkouskdm podle bodu 1.3.1 této ptilohy. Pokud viak zvukové vystrazné
S)i?lté}rlny vyhovuji zkousce podle bodu 1.4 této piilohy, md se za to, Ze vyhovély zkousce podle bodu 1.3.1 této
piilohy.

1.1.  ZkuSebni podminky

ZkuSebni pfedmét musi odpovidat bodu 7.1 normy ISO 17386:2010. Rychlost vétru pfi zkousce nesmi prekrocit
1 m/s. Teplota ¢inf 20 £ 5 °C a vlhkost je na trovni 60 + 25 %. Nesmi priet ani snéZit. Zkouska se provadi na
plochém a suchém asfaltovém nebo betonovém povrchu. Zkouska nesmi byt ovlivnéna odrazem zvukovych nebo
elektromagnetickych vln od ptipadnych stén, pomocnych zkusebnich zafizeni nebo jinych predméti v okoli.

1.2.  Priprava zkousky

Pouzije se jeden zkuSebni pfedmét. Vzdalenost od zadniho okraje vozidla ke zkuSebnimu pfedmétu a polohu
zkugebniho predmétu zvoli vyrobce tak, aby bylo mozné zkusebni pfedmét detekovat. Zkusebni pfedmét se umisti
do detekovatelnych miizek v zadnim vodorovném pdsmu podle bodu 1.3.1 této pfilohy. ZkuSebni vozidlo
v pocate¢nim stavu je v parkovaci pozici a md aktivovan detekéni systém, ktery je uveden v prohldseni [vyrobce
NEBO v pifrucce uzivatele]. Parkovaci pozice v tomto piipadé znamend, Ze u vozidel s automatickou prevodovkou
je voli¢ v poloze P, kdezto u vozidel s manudlni pfevodovkou neni zafazen rychlostni stupen a parkovaci brzda je
aktivni.

1.3.  ZkuSebni metoda

1.3.1. Detekéni pole

Maximalni detekéni vzdédlenost podle bodéi 5.4.2 a 5.4.3 normy ISO 17386:2010 je 1,0 m (tiida R2). Sitka
obdélniku w_r se rovnd Sifce vozidla méfené podél zadni ndpravy. Rozméry se zaokrouhli nahoru na nejblizsi
0,1 m. Nasledujici obrazek uvadi piiklady riznych hodnot w_r. (Obrazek 1 a 2).
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Obrdzek 2
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1.3.2 Minimdalni mira detekce

1.4.

1.4.1.

Minimélni mira detekce poZadovand pro zadni vodorovné pasmo:
a) 90 % pro pasmo A1l podle definice v bodé 5.4.3 normy ISO 17386:2010;

b) 87 % pro pasmo A2 podle definice v bodé 5.4.3 normy ISO 17386:2010.

Detekce nesmi vynechat Zddné pasmo vétsi nez ¢tverec, jehoZ stranu tvoii dvé policka mtizky.

Zkusebni postup musi v pfipadé zadniho vodorovného pdsma odpovidat bodu 7.3 normy ISO 17386:2010.

Jestlize zni vystraha nepfetrzité¢ po dobu del3i nez pét sekund, ma se za to, Ze je zkuSebni pfedmét detekovan.
Provede se jedna detekéni zkouska pro kazdy zkuSebni pfedmét. Je-li to v§ak nutné, miize se vyrobce s technickou
zkugebnou dohodnout na tom, Ze zkusebni pfedmét je detekovdn, pokud upozornéni zaznélo ve ¢tyfech z péti
zkousek.

Alternativni (zjednodusend) zkusebni metoda

Detekéni pole

Kontrolni pasmo tvoii deset bodii zndzornénych na obrazku 3 v rdimci detekéniho pole podle bodu 1.3.1.

Obrdzek 3
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1.4.2 Minimalni mira detekce
Minimélni mira detekce poZadovand pro oblast deseti bod je 100 %.

Jestlize zni vystraha nepfetrzité¢ po dobu del3i nez pét sekund, ma se za to, Ze je zkuSebni pfedmét detekovan.
Provede se jedna detekéni zkouska pro kazdy zkusebni pfedmét. Je-li to vSak nutné, miiZe se vyrobce s technickou
zku$ebnou dohodnout na tom, Ze zkusebni pfedmét je detekovdn, pokud upozornéni zaznélo ve CtyfFech z péti
zkousek.

1.4.3. Autodiagnostika a hldseni poruchy

V souladu s bodem 5.5 normy ISO 17386:2010 musi mit systém autodiagnostickou funkci. P¥ poruse musi systém
poskytnout informace o poruse, které jsou v souladu s bodem 17.2.5 tohoto ptedpisu.

2. Doba odezvy

2.1.  Zkusebni podminky

a) vozidlo se ponechd zaparkované v parkovaci pozici, dokud neni zaji§téna deaktivace viech elektronickych
systémtl, nebo po dobu nejméné 30 minut;

b) zkousejici osoba nebo zkusebni zafizeni jiz mohou byt ve vozidle;
) ujistéte se, Ze voli¢ rychlostniho stupné vozidla je v neutrdlni poloze nebo v poloze pro jizdu vpied;

d) zkouska mfize zacit otevienim dvef fidice. Po otevieni se dvefe znovu zaviou.

2.2, Zkusebni postup
a) umistéte zkuebni pfedmét do pozadované detekéni oblasti
b) uvedte vozidlo do aktivniho rezimu. Timto dkonem se spusti/zahdji prvni ¢asovag;
) vyckejte po dobu alespori 6 minut;

d) zafazenim zpétného chodu zahajte couvani. Nelze-li uvést vozidlo do rezimu zpétného chodu 6 s poté, co bylo
uvedeno do aktivniho reZimu, zahdji se couvdni, jakmile je to technicky mozné; v souladu se specifikacemi
vyrobce a nejpozdéji pii zvoleni|zatazeni zpétného chodu zapnéte druhy Casovac;

e) na druhém Casovaci zaznamenejte dobu odezvy do projevu informaéniho signélu.
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