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II

(Nelegislativne akty)

NARIADENIA

VYKONAVACIE NARIADENIE KOMISIE (Elj) 2021/1228
zo 16. jila 2021,
ktorym sa meni vykonédvacie nariadenie (EU) 2016/799, pokial ide o poziadavky na konstrukciu,

skiiSanie, montdZz, prevddzku a opravu inteligentnych tachografov a ich komponentov

(Text s vyznamom pre EHP)

EUROPSKA KOMISIA,

so zretelom na Zmluvu o fungovani Eurépskej dnie,

so zretelom na nariadenie Eurépskeho parlamentu a Rady (EU) ¢. 165/2014 zo 4. februira 2014 o tachografoch v cestnej
doprave ('), a najmi na jeho ¢ldnok 11,

kedze

(1)

®)

()
0

0)

Nariadenim (EU) & 165/2014 sa zaviedli inteligentné tachografy, ktoré majii pripojenie k zariadeniu globdlneho
naviga¢ného satelitného systému (dalej len ,GNSS), komunikacné zariadenie na dialkovi v¢asnt detekciu
a rozhranie s inteligentnymi dopravnymi systémami.

Technické poziadavky na konstrukciu, skiiSanie, montdz, prevadzku a opravu tachografov a ich komponentov st
stanovené vo vykonavacom nariadeni Komisie (EU) 2016/799 ().

Nariadenie Eurdépskeho parlamentu a Rady (EU) ¢ 165/2014a nariadenie Eurépskeho parlamentu a Rady (ES)
& 561/2006 () boli zmenené nariadenim Eurépskeho parlamentu a Rady (EU) 2020/1054 (¥). V nariadeni (EU)
2020/ 1054 sa vyzaduje, aby sa do inteligentnych tachografov zaviedli dalsie funkcie. Je preto potrebné vymedzit
novi verziu inteligentného tachografu zmenou vykonéavacieho nariadenia (EU) 2016/799.

V stlade s ¢linkom 8 ods. 1 nariadenia (EU) ¢. 165/2014 by sa poloha vozidla mala zaznamendvat automaticky pri
kazdom prekroceni hranice ¢lenského $tdtu vozidlom a pri kazdom vykone naklddky alebo vykladky vozidlom.

Rozhranie s inteligentnymi dopravnymi systémami, ktoré je vo verzii inteligentnych tachografov zavedenej od
15. juna 2019 volitelné, by malo byt pre novi verziu inteligentnych tachografov povinné.

U.v.EUL 60, 28.2.2014,s. 1.

Vykonavaae nariadenie Komisie (EU) 2016/799 z 18. marca 2016, ktorym sa vykondva nariadenie Eurépskeho parlamentu a Rady
(EU) ¢ 165/2014, ktorym sa ustanovujii poziadavky na konstrukciu, skisanie, montdz, prevddzku a opravu tachografov a ich
komponentov (U.v.EUL 139, 26.5.2016,s. 1).

Nariadenie Eurépskeho parlamentu a Rady (ES) ¢. 561/2006 z 15. marca 2006 o harmonizicii niektorych prévnych predpisov
v socidlnej oblasti, ktoré sa tykaji cestnej dopravy, ktorym sa menia a doplitajii nariadenia Rady (EHS) ¢. 3821/85 a (ES) ¢. 2135/98
a zrusuje narlademe Rady (EHS) ¢. 3820/85 (U v.EUL 102, 11.4.2006, s. 1).

Narlademe Eurépskeho parlamentu a Rady (EU) 2020/1054 z 15. jila 2020, ktorym sa meni nariadenie (ES) ¢. 561/2006, pokial ide
o minimdlne poZiadavky na maximdlne denné a tyZdenné casy jazdy, minimdlne prestdvky a doby denného a tyzdenného odpocinku,
a nariadenie (EU) ¢. 1652014, pokial ide o ur¢ovanie polohy prostrednictvom tachografov (U. v. EU L 249, 31.7.2020, s. 1).
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(6) Hned ako zacne fungovat systém Galileo, mala by novd verzia inteligentnych tachografov byt pripravend
autentifikovat satelitny signdl tohto systému.

(7) S cielom zabranit fyzickej vymene zdznamového zariadenia vzdy, ked sa prijme tprava technickych Specifikdci
tachografu, je potrebné zaistit, aby bolo mozné budiice funkcie tachografu zavddzat a vylepSovat prostrednictvom
aktualizdcif softvéru.

(8)  Na zdklade vykonavacieho nariadenia (EU) 2016/799 je mozné namontovaf adaptér medzi snima¢ pohybu
a tachograf v pripade vozidiel, ktoré hoci majii hmotnost menej ako 3,5 tony, mézu prilezitostne prekrocit tto
prahovt hodnotu, napriklad pri tahani pripojného vozidla. Po zmene nariadenia (ES) ¢. 561/2006 sa povinnost
vybavenia tachografom rozsirila na vozidld s hmotnostou vy$Sou ako 2,5 tony. Povinné vybavenie lahkych
uzitkovych vozidiel inteligentnym tachografom si vyzaduje zvysit troveri zabezpecenia, ktoré poskytuje adaptér,
a to zabudovanim vnatorného snimaca v tachografe, ktory je nezavisly od signdlu snimaca pohybu.

(9)  Opatrenia stanovené v tomto nariaden st v stlade so stanoviskom vyboru zriadeného podla ¢ldnku 42 ods. 1
nariadenia (EU) ¢. 165/2014,

PRIJALA TOTO NARIADENIE:

Clanok 1

Priloha IC k vykondvaciemu nariadeniu (EU) 2016/799 sa meni v stilade s prilohou k tomuto nariadeniu.

Cldnok 2
Nadobudnutie G¢innosti
Toto nariadenie nadobtida ti¢innost dvadsiatym diom po jeho uverejneni v Uradnom vestniku Eurdpskej tinie.

Uplatriuje sa od 21. augusta 2023.

Toto nariadenie je zdvdzné v celom rozsahu a priamo uplatnitelné vo vietkych clenskych
$tatoch.

V Bruseli 16. jula 2021

Za Komisiu
predsednicka
Ursula VON DER LEYEN
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PRILOHA

Priloha IC k vykonévaciemu nariadeniu (EU) 2016/799 sa meni takto:

1.

Obsah sa menf takto:

a)

Vkladé sa tento bod 3.6.4:

,3.6.4. Zapis operdcie naklddky/vykladky*;

Vkladi sa tento bod 3.9.18:

»3.9.18. Udalost ,anomadlia GNSS*;

Vkladajt sa tieto body 3.12.17, 3.12.18 a 3.12.19:

,3.12.17. Prekrocenia hranice

3.12.18. Opericie nakladky/vykladky

3.12.19. Digitdlna mapa®;

Bod 3.20 sa nahrddza takto:

,3.20. Vymena tdajov s doplnkovymi externymi zariadeniami®;

Vkladajt sa tieto body 3.27 a 3.28:

,3.27. Monitorovanie prekroceni hranice

3.28. Aktualiz4cia softvéru®

Vklad4 sa tento bod 4.5.3.2.1.1:

,4.5.3.2.1.1. Doplnkovi identifikicia aplikdcie (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)*;

Vkladaj sa tieto body 4.5.3.2.17 az 4.5.3.2.22:

»4.5.3.2.17. Stav autentifikdcie pre polohy tykajiice sa miest, kde sa denny pracovny ¢as zacina afalebo kondi (nie

4.5.3.2.18.

4.5.3.2.19.
4.5.3.2.20.
4.5.3.2.21.

4.5.3.2.22.

je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generdcie)

Stav autentifikdcie pre polohy, kde sa dosiahnu tri hodiny kumulovaného ¢asu jazdy (nie je pristupné
pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generécie)

Prekrocenia hranice (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generdcie)
Operdcie nakladky/vykladky (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)
Zépisy druhu ndkladu (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)

Konfigurdcie VU (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generdcie)*;

Vklad sa tento bod 4.5.4.2.1.1:

,4.5.4.2.1.1. Doplnkova identifikicia aplikdcie (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)*;

Vkladajii sa tieto body 4.5.4.2.16 az 4.5.4.2.22:

,4.5.4.2.16. Stav autentifikdcie pre polohy tykajiice sa miest, kde sa denny pracovny ¢as za¢ina afalebo kon¢i (nie

4.5.4.2.17.

4.5.4.2.18.
4.5.4.2.19.

4.5.4.2.20.

je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)

Stav autentifikdcie pre polohy, kde sa dosiahnu tri hodiny kumulovanej jazdy (nie je pristupné pre
verziu 1 jednotiek vozidla druhej generécie)

Prekrocenia hranice (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)
Operdcie nakladky/vykladky (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)

Zapisy druhu ndkladu (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)
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4.5.4.2.21. Doplnkové kalibra¢né idaje (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generdcie)

4.5.4.2.22. Konfigurdcie VU (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)*;
j)  Zabod 4.5.5.2.1 sa vkladd tento bod 4.5.5.2.1.1:

,4.5.5.2.1.1. Doplnkovd identifikdcia aplikdcie (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generdcie);
k) Vkladd sa tento bod 4.5.5.2.6:

,4.5.5.2.6. Konfiguracie VU (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie);
) Zabod 4.5.6.2.1 sa vklada tento bod 4.5.6.2.1.1:

,4.5.6.2.1.1. Doplnkovi identifikdcia aplikdcie (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generdcie);
m) Vkladd sa tento bod 4.5.6.2.6:

,4.5.6.2.6. Konfigurdcie VU (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generdcie)*;

2. Uvodny text pred zoznamom dodatkov sa nahradza takto:

,UVOD
Tdto priloha obsahuje poziadavky na zdznamové zariadenie a tachografové karty druhej generécie.

Od 15. jtina 2019 sa vo vozidlach prvykrat zaevidovanych v Unii montuje zdznamové zariadenie druhej generdcie
a vyddvaju sa tachografové karty druhej genericie.

Na plynulé zavddzanie tachografového systému druhej generdcie boli tachografové karty druhej generacie navrhnuté
tak, aby sa dali pouzivat aj v jednotkdch vozidla prvej generacie skonstruovanych v siilade s prilohou IB k nariadeniu
(EHS) é. 3821/85.

Podobne sa tachografové karty prvej generdcie mozu pouzivat v jednotkach vozidla druhej generdcie. Napriek tomu sa
jednotky vozidla druhej generdcie moZu kalibrovat len s pouzitim dielenskych kariet druhej generécie.

Poziadavky tykajiice sa interoperability medzi tachografovymi systémami prvej a druhej generacie sii $pecifikované
v tejto prilohe. V tejto suvislosti dodatok 15 obsahuje dalsie podrobnosti o riadeni sibezného fungovania oboch
generdcii.

Okrem toho v dosledku zavedenia novych funkcii, akymi st pouzitie otvorenej sluzby systému Galileo na
autentifikdciu naviga¢nych sprav (OSNMA), detekcia prekroceni hranice, zdpis operdcii nakladky a vykladky, ako aj
v dosledku potreby zvysit kapacitu karty vodi¢a na 56 dni ¢innosti vodica sa tymto nariadenim zavadzaji technické
poziadavky na druht verziu zdznamovych zariadeni a tachografovych kariet druhej generacie.”

3. Oddiel 1 sa men takto:
a) Pismeno f) sa nahrddza takto:
) kalibracia inteligentného tachografu* je:
aktualizdcia alebo potvrdenie parametrov vozidla, ktoré sa majii ukladat v ddtovej pamiti. Parametre vozidla
zahffiajl identifikdciu vozidla (VIN, VRN a clensky $tat evidencie) a charakteristiky vozidla (w, k, I, rozmer
pneumatik, podla potreby nastavenie obmedzovaca rychlosti, aktudlny ¢as UTC, aktudlny stav pocitadla
kilometrov, predvoleny druh ndkladu); pocas kalibricie zdznamového zariadenia sa musia v ddtovej pamati

ulozit aj typy a identifikdtory vietkych umiestnenych plomb tykajicich sa typového schvalovania;

kazda aktualizdcia alebo len potvrdenie ¢asu UTC sa povaZuje za upravu Casu a nie za kalibrdciu pod
podmienkou, Ze nie je v rozpore s poZiadavkou 409 stanovenou v bode 6.4;

kalibrovanie zdznamového zariadenia si vyZaduje pouZitie dielenskej karty;*
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b) Pismeno g) sa nahrddza takto:
.g) nCislo karty* je:
16 alfanumerickych znakov, ktoré jednoznacne identifikuji tachografovi kartu v ¢lenskom stdte. Cislo karty
obsahuje identifikdciu, ktord tvori identifikicia vodica alebo identifikdcia vlastnika karty s poradovym
indexom karty, indexom néhrady karty a indexom obnovy karty;
karta je preto jednoznacne identifikovand kédom vydavajiceho ¢lenského stétu a ¢islom karty;*;
¢) Pismend i) a j) sa nahrddzaji takto:
,i) ,index obnovy karty“ je:
Sestndsty alfanumericky znak Cisla karty, ktory sa zvySuje pri kazdej obnove tachografovej karty
zodpovedajiicej danej identifikacii, t. j. identifikdcii vodica alebo identifikdcii vlastnika spolu s poradovym
indexom;
j) sindex ndhrady karty“ je:
patnasty alfanumericky znak d&isla karty, ktory sa zvySuje pri kaZzdej ndhrade tachografovej karty
zodpovedajiicej danej identifikdcii, t. j. identifikcii vodica alebo identifikdcii vlastnika spolu s poradovym
indexom;*;
d) Pismeno ee) sa nahrddza takto:

.ee) ,neplatnd karta“ je:

karta, pri ktorej sa zistilo, Ze je chybnd, alebo pri ktorej zlyhala autentifikdcia, alebo e$te nenastal zaciatok jej
platnosti, alebo jej platnost uplynula;

jednotka vozidla povazuje kartu za neplatni aj v pripade:

— ak uz bola do jednotky vozidla vloZend karta s rovnakym vydavajicim ¢lenskym $titom, s rovnakou
identifikdciou, t. j. identifikdciou vodica alebo identifikdciou vlastnika spolu s poradovym indexom,
a s vy$$im indexom obnovy, alebo

— ak uz bola do jednotky vozidla vlozend karta s rovnakym vydavajicim ¢lenskym $tdtom, s rovnakou
identifikdciou, t. j. identifikdciou vodica alebo identifikdciou vlastnika spolu s poradovym indexom alebo
indexom obnovy, ale s vy$§im indexom néhrady;*;

e) Pismeno ll) sa nahrddza takto:

L) dialkové komunikacné zariadenie®, ,dialkovy komunikacny modul” alebo ,dialkové zariadenie v¢asnej
detekcie” je:

vybavenie jednotky vozidla, ktoré sa pouziva na vykondvanie cielenych cestnych kontrol;*;
f) Pismeno nn) sa nahradza takto:
,an) ,obnova karty* je:

vydanie novej tachografovej karty, ked uplynie platnost existujicej karty alebo ked existujiica karta
nefunguje spravne a bola vratend vydavajicemu organu;*;

g) Pismeno pp) sa nahrddza takto:
,pp) »ndhrada karty* je:

vydanie novej tachografovej karty ako néhrady za existujiicu tachografovi kartu, ktord bola nahldsend ako
stratend, odcudzend alebo nespravne fungujiica a nebola vratend vydavajicemu orgdnu;;

h) Pismeno tt) sa nahrddza takto:
,tt) ,Uprava Casu” je:

tprava aktudlneho Casu. Tdto dprava moZe byt automatickd s pouzitim referen¢ného ¢asu z prijimaca GNSS
alebo ju mozno vykonat v rezime kalibrdcie;*;
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i) V pismene yy) sa prva zardzka nahrddza takto:

,~ sa montuje a pouziva iba vo vozidlich typu M1 a N1 vymedzenych v ¢ldnku 4 nariadenia Eurépskeho
parlamentu a Rady (EU) 2018/858 (1),

j) Pismeno aaa) sa nahrddza takto:

,aaa) vyhradené na budiice pouzitie;;
k) Pismeno ccc) sa nahrddza takto:

,ccc) ,datum zavedenia“ je:

dédtum stanoveny v nariadeni (EU) & 165/2014, od ktorého sa prvykrit zaevidované vozidld vybavia
tachografom v stlade s tymto nariadenim.”;

4. Bod 2.1 sa men takto:
a) Bod 05 sa nahrddza takto:
,05) Jednotka vozidla obsahuje rozhranie ITS, ktoré je Specifikované v dodatku 13.

Zaznamové zariadenie moZe byt spojené s inymi zariadeniami prostrednictvom doplnkovych rozhrani
afalebo prostrednictvom rozhrania ITS.

b) Vbode 07 sa posledny podbod nahradza takto:

,To sa uskuto¢iiuje v stlade s platnymi prdvnymi predpismi Unie tykajicimi sa ochrany tdajov a v stlade
s ¢lankom 7 nariadenia (EU) ¢. 165/2014.

5. Bod 2.2 sa meni takto:
a) Siesta zardzka sa nahradza takto:
,— manudlne zapisy vodica:
— zapis o miestach, kde sa denny pracovny ¢as zadina afalebo kondi,
— manudlny zdpis o ¢innostiach vodica a stihlas vodica tykajtici sa rozhrania ITS,
— zdpis o $pecifickych podmienkach,
— zapis operdcii nakladky/vykladky,;
b) Dopliiajt sa tieto zardzky:
,— monitorovanie prekroeni hranice,
— aktualizdcia softvéru.
6. Bod 2.3 sa meni takto:
a) Vbode 12 sa piata zardzka nahrddza takto:
,— funkcia stahovania nie je k dispozicii v prevadzkovom rezime, s vynimkou:
a) uvedenou v poziadavke 193;
b) stahovania karty vodica, ked vo VU nie je vloZeny iny typ karty.”
b) Bod 13 sa meni takto:
i) Druhd zardzka sa nahrddza takto:

,— v podnikovom rezime sa udaje tykajice sa vodica (poziadavky 102, 105, 108, 133a a 133¢) moZu
poskytnit len za ¢asové useky, pri ktorych neexistuje blokovanie, alebo ktoré nie st zablokované inym
podnikom (identifikovanym prvymi 13 ¢&islicami ¢isla podnikovej karty),;

i) Stvrtd zardzka sa nahradza takto:

,— osobné ddaje zaznamenané a vytvorené bud tachografom, alebo tachografovymi kartami sa nesmd
poskytniit prostrednictvom rozhrania ITS jednotky vozidla, pokial sa neoveri siihlas vodica, ktorého sa
udaje tykajii,”.

() Nariadenie Eurépskeho parlamentu a Rady (EU) 2018/858 z 30. médja 2018 o schvalovani motorovych vozidiel a ich pripojnych
vozidiel, ako aj systémov, komponentov a samostatnych technickych jednotiek urcenych pre takéto vozidld a o dohlade nad trhom
s nimi, ktorym sa menia nariadenia (ES) ¢. 715/2007 a (ES) ¢. 595/2009 a zrusuje smernica 2007/46/ES (U. v. EUL 151, 14.6.2018,
s. 1).
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7. Vbode 2.4 bode 14 sa Stvrtd zardzka nahrddza takto:

,— externé zariadenie GNSS (tento profil je potrebny a uplatnitelny len pre variant externého zariadenia GNSS).”
Bod 3.1 sa meni takto:
a) Bod 16 sa nahrddza takto:
,16) Po vloZeni karty (alebo autentifikicii karty na dialku) zdznamové zariadenie zisti, ¢i je tdto karta platnd
tachografova karta v stlade s vymedzenim v oddiele 1 pism. ee), a v takom pripade identifikuje jej typ

a generdciu.

Na kontrolu toho, ¢&i karta uz bola vloZend, zdznamové zariadenie pouzije tidaje o tachografovej karte
uloZené vo svojej ddtovej pamati, ako sa stanovuje v poziadavke 133.%

b) Bod 20 sa nahradza takto:

,20) Tachografové karty mozno vytiahnut, len ked vozidlo stoji, a potom, ako sa na nich ulozili prislusné udaje.
Kartu musi aktivne vytiahnut pouzivatel.“

Bod 3.2. sa meni takto:
a) Body 26 a 27 sa nahrddzaju takto:
,26) Na zistenie manipuldcie s tidajmi o pohybe sa informécie zo snimaca pohybu musia potvrdit informdciami
o pohybe vozidla ziskanymi z prijimaca GNSS a z jedného alebo viacerych zdrojov nezdvislych od snimaca
pohybu. Minimdlne jeden dal$i nezdvisly zdroj pohybu vozidla sa musi nachddzat vnatri VU bez potreby
externého rozhrania.
27) Tato funkcia musi zistit polohu vozidla, aby sa umoznilo zaznamendvanie:
— poloh, kde vodi¢ afalebo druhy vodi¢ za¢ina svoj denny pracovny Cas,
— poloh, kde kumulovany ¢as jazdy dosiahne ndsobok troch hodin,
— poloh, kde vozidlo prekrocilo hranicu krajiny,
— polodh, kde sa vykonali operécie nakladky/vykladky,
— polodh, kde vodi¢ afalebo druhy vodi¢ skonéi svoj denny pracovny ¢as.”;
b) Vbode 3.2.1 sa v bode 30 dopliia tito veta:
,Tolerancie sa nesmu pouzivat na Gmyselnd tipravu nameranej vzdialenosti.;
¢) Vbode 3.2.2 sa bod 33 nahrddza takto:
,33) Aby sa zaistilo zobrazovanie rychlosti s maximalnou toleranciou + 6 km/h a bertc do tvahy:
— toleranciu * 2 km/h pre zmeny vstupov (odchylky pneumatik,...),
— toleranciu * 1 km/h pri meraniach vykondvanych pocas montaze alebo pravidelnych indpekcif,
zdznamové zariadenie musi v pripade rychlosti od 20 do 180 km/h a v pripade charakteristickych
koeficientov vozidla od 2 400 do 25 000 imp/km merat rychlost s toleranciou + 1 km/h (pri konstantnej

rychlosti).

Pozndmka: Z presnosti ukladania tdajov vyplyva dalSia tolerancia + 0,5 km/h pre rychlosti ulozené
zdznamovym zariadenim.;

d) Vbode 3.2.3 sabod 37 nahrddza takto:

,37) Absoliitna poloha sa zistuje pomocou geografickych stradnic zemepisnej $irky a dlzky v stupfioch
a minitach s presnostou 1/10 mindty.”
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10. Bod 3.3 sa meni takto:
a) Bod 41 sa nahrddza takto:

,41) Casovd odchylka musi byt + 1 sekunda za den alebo menej pri teplotnych podmienkach v silade
s poziadavkou 213, pri absencii akejkolvek tipravy ¢asu.”

b) Vkladaju sa tieto body 41a, 41b a 41c:
,41a) Presnost ¢asu, ked ¢as upravuji dielne v stlade s poZiadavkou 212, je 3 sekundy alebo lepsia.
41b) Jednotka vozidla musi mat pocitadlo odchylok, ktoré pocita maximélnu Casovii odchylku od poslednej
Upravy Casu v stlade s bodom 3.23. Maximdlnu ¢asovii odchylku vymedzuje vyrobca jednotky vozidla

a nesmie presiahnut 1 sekundu za den, ako sa stanovuje v poZiadavke 41.

41c) Pocitadlo odchylok sa resetuje na 1 sekundu po kazdej tGprave ¢asu zdznamového zariadenia v sulade
s bodom 3.23. To zahftia:

— automatické Gpravy Casu,
— Upravy ¢asu vykonané v rezime kalibrécie.”
11. Bod 3.6 sa meni takto:
a) Bod 3.6.1 sa meni takto:
i) Body 57 az 59 sa nahrddzaja takto:

,57) Miesta sti definované ako $tdty a pripadne regiony.

58) Pri vytiahnuti karty vodica alebo dielenskej karty zdznamové zariadenie zobrazi aktudlne miesto vozidla
na zaklade informdcif z GNSS a uloZenej digitdlnej mapy v stlade s bodom 3.12.19 a vyzve drzitela
karty, aby dané miesto potvrdil alebo manuélne opravil.

59) Miesto zadané v sulade s poziadavkou 58 sa povazuje za miesto, kde sa kon¢i denny pracovny Cas.
Zaznamend sa na prislusnd kartu vodica alebo dielenski kartu ako docasny zdznam, a moze sa teda

neskor prepisat.

Docasny zdpis vykonany pri poslednom vytiahnuti karty sa potvrdi (t. j. uz sa neprepise) za tychto
podmienok:

— zdpis miesta, kde sa za¢ina aktudlny denny pracovny ¢as, poCas manudlneho zapisovania v stlade
s poziadavkou 61,

— dalsf zdpis miesta, kde sa zacina aktudlny denny pracovny cas, ak drzitel karty pocas manudlneho
zapisovania v stilade s poziadavkou 61 neuvedie Ziadne miesto, kde sa pracovny ¢as za¢ina alebo kde
sa skoncil.

Docasny zdpis vykonany pri poslednom vytiahnuti karty sa prepiSe a novd hodnota sa potvrdi za
tychto podmienok:

— dalsi zdpis miesta, kde sa kon¢i aktudlny denny pracovny cas, ak drzitel karty pocas
manudlneho zapisovania v stilade s poZiadavkou 61 neuvedie Ziadne miesto, kde sa pracovny
¢as zacina alebo kde sa skonc¢il.

i) Vbode 60 sa doplia tento podbod:

,Zaznamové zariadenie zobrazi aktudlne miesto vozidla na zdklade informécii z GNSS a uloZenych digitdlnych
mdp v stlade s bodom 3.12.19 a vyzve vodica, aby dané miesto potvrdil alebo manudlne opravil.%

b) Vbode 3.6.2 sa bod 61 nahrddza takto:
,61) Pri vloZeni karty vodica alebo dielenskej karty a iba v tomto Case zdznamové zariadenie umozni manudlne

zépisy ¢innosti. Cinnosti sa manudlne zapisujti s pouZitim miestneho ¢asu a ddtumu v ¢asovej zéne (posun
¢asu UTC) aktudlne nastavenych pre jednotku vozidla.
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Pri vlozen{ karty vodica alebo dielenskej karty sa drzitelovi karty zobrazi:
— détum a ¢as jeho posledného vytiahnutia karty,
— nepovinné: posun miestneho ¢asu aktudlne nastaveny pre jednotku vozidla.

Pri prvom vloZeni danej karty vodica alebo dielenskej karty, ktord je pre jednotku vozidla v stcasnosti
nezndma, sa drzitel karty vyzve, aby vyjadril sthlas s odosielanim svojich osobnych tidajov stvisiacich
s tachografom prostrednictvom rozhrania ITS. Na kontrolu toho, ¢i karta uz bola vloZend, zdznamové
zariadenie pouzije tdaje o tachografovej karte uloZené vo svojej ddtovej pamiti, ako sa stanovuje
v poziadavke 133.

Suhlas vodica (alebo dielne) mozno kedykolvek aktivovat alebo deaktivovat prikazmi v menu za
predpokladu, Ze je vloZend karta vodica alebo dielenska karta.

Musi byt mozné zadavat ¢innosti s tymito obmedzeniami:
— druh ¢innosti je PRACA, POHOTOVOST alebo PRESTAVKA/ODPOCINOK,

— das zacatia a skoncenia kazdej Cinnosti sa nachddza iba v rdmci ¢asového dseku medzi poslednym
vytiahnutim karty a jej aktudlnym vlozenim,

— neumoziiuje sa vzajomné Casové prekryvanie jednotlivych ¢innosti.

V pripade potreby musi byt mozné manudlne zapisovanie pri prvom vloZeni predtym nepouzitej karty
vodica alebo dielenskej karty.

Postup manudlneho zapisovania ¢innosti musi zahffiat tolko po sebe iducich krokov, kolko je potrebnych na
stanovenie druhu, ¢asu zacatia a ¢asu skoncenia kazdej ¢innosti. V ktorejkol'vek casti ¢asového tseku medzi
poslednym vytiahnutim karty a aktudlnym vloZenim karty musi mat drzitel karty moznost neuviest Ziadnu
z ¢innosti.

Pocas manudlneho zapisovania spojeného s vloZenim karty musi mat drzitel karty moZznost zadat pripadne:

— miesto, kde sa skon¢il predchddzajiici denny pracovny ¢as, a prislusny cas (teda prepisanie a potvrdenie
zdpisu vykonaného pri poslednom vytiahnuti karty),

— miesto, kde sa za¢ina aktudlny denny pracovny Cas, a prislusny Cas (teda potvrdenie docasného zdpisu
vykonaného pri poslednom vytiahnut{ karty).

Pokial ide o miesto, kde sa zacina aktudlny denny pracovny cas, zapisané pri aktudlnom vloZeni karty,
zdznamové zariadenie zobrazi aktudlne miesto vozidla na zdklade informdcii z GNSS a uloZenych
digitdlnych mdp v stilade s bodom 3.12.19 a vyzve vodica, aby dané miesto potvrdil alebo manudlne opravil.

Ak drzitel karty po¢as manudlneho zapisovania spojeného s vloZenim karty nezapiSe miesto, kde sa
pracovny Cas zalina alebo kde sa skoncil, povazuje sa to za vyhldsenie, Ze jeho pracovny cas sa od
posledného vytiahnutia karty nezmenil. Najblizs{ zdpis miesta, kde sa predchddzajiici denny pracovny cas
kondi, potom prepise docasny zapis vykonany pri poslednom vytiahnuti karty.

Ak sa zapisuje nejaké miesto, musi sa zaznamenat na prislusnej tachografovej karte.

Manudlne zapisovanie sa prerusi, ak:

— sa karta vytiahne alebo

— savozidlo pohybuje a karta je v slote vodica.

Povolené st aj dalsie prerusenia, napr. uplynutie ¢asového limitu po urcitom case necinnosti pouZivatela.
V pripade prerusenia manudlneho zapisovania zdznamové zariadenie musi overit vietky uz vykonané tiplné
zdpisy miesta a ¢innosti (tie, ktoré maji bud jednoznacné miesto a Cas, alebo druh ¢innosti, ¢as zacatia
a skoncenia).

Ak pocas manudlneho zapisovania ¢innosti na uz vlozend kartu dojde k vlozeniu karty druhého vodica alebo
dielenskej karty, musi byt povolené ukon¢it manudlne zapisovanie na tato uz vlozent kartu skor, ako sa

zacne manudlne zapisovanie na druhd kartu.

Drzitel karty musi mat moznost manudlne zapisovat podla tohto minimalneho postupu:
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— Manudlne zapisovanie ¢innosti v chronologickom poradi za obdobie medzi poslednym vytiahnutim karty
a aktudlnym vlozenim karty.

— Cas zacatia prvej ¢innosti sa nastavi na ¢as vytiahnutia karty. Pri kazdom nasledujicom zépise sa as
zaliatku prednastavi tak, aby nasledoval bezprostredne po ¢ase skoncenia predchddzajiceho zdpisu. Pre
kazdi ¢innost sa zvolf druh ¢innosti a ¢as skoncenia.

Tento postup sa skoné vtedy, ked sa ¢as skonéenia manudlne zapisanej ¢innosti zhoduje s ¢asom vlozZenia
karty.

Zéaznamové zariadenie umoziiuje vodi¢om a dielnam striedavo odosielat manudlne zapisy, ktoré je potrebné
urobit pocas tohto postupu prostrednictvom rozhrania ITS $pecifikovaného v dodatku 13 a pripadne
prostrednictvom inych rozhrani.

Zéaznamové zariadenie umoziuje drzitelovi karty zmenif kazdi manudlne zapisant innost, a to do
okamihu potvrdenia konkrétnym prikazom. Po tomto okamihu sa zakazuje akdkol'vek takdto Gprava.”

¢) Vbode 3.6.3 sa bod 62 nahrddza takto:
,62) Zaznamové zariadenie musi v redlnom ¢ase vodicovi umoznit zdpis tychto dvoch $pecifickych podmienok:
— ,ZAZNAMOVE ZARIADENIE SA NEVYZADUJE (zaciatok, koniec),
— ,PREVOZ TRAJEKTOM/VLAKOM" (zaciatok, koniec).

Pri otvorenej podmienke ,ZAZNAMOVE ZARIADENIE SA NEVYZADUJE* nenastane podmienka ,PREVOZ
TRAJEKTOM/VLAKOM". Ak je otvorend podmienka ,ZAZNAMOVE ZARIADENIE SA NEVYZADU]E“,
zdznamové zariadenie neumoziuje pouZivatelom zapisat priznak zaciatku pre ,PREVOZ TRAJEKTOM|/
VLAKOM".

Ak je karta vodica vlozend alebo vytiahnutd, zdznamové zariadenie musi automaticky uzavriet otvorent
podmienku ,ZAZNAMOVE ZARIADENIE SA NEVYZADUJE*.

Pri otvorenej podmienke ,ZAZNAMOVE ZARIADENIE SA NEVYZADUJE* nesmie dojst k tymto udalostiam
a vystrahdm:

— jazda bez prislu$nej karty,
— vystrahy tykajice sa nepretrzitého ¢asu jazdy.

Vodi¢ zapiSe priznak zaciatku pre PREVOZ TRAJEKTOM/VLAKOM bezprostredne po zvoleni ¢innosti
PRESTAVKA/ODPOCINOK na trajekte alebo vlaku.

Zaznamové zariadenie musi ukoncit otvorenti podmienku PREVOZ TRAJEKTOM/VLAKOM, ak nastane
ktordkolvek z tychto moznosti:

— vodi¢ ukon&f PREVOZ TRAJEKTOM/VLAKOM manudlne, k comu déjde po prichode trajektu/vlaku do
miesta urCenia, pred opustenim trajektu/vlaku,

— podmienka ,ZAZNAMOVE ZARIADENIE SA NEVYZADUJE* je otvorend,
— vodi¢ vytiahne svoju kartu,
— <&innost vodica sa pocita ako JAZDA pocas kalenddrnej mintity v stilade s bodom 3.4.

Ak sa v ramci jednej kalenddrnej mindty urobi zdpis viac ako jednej $pecifickej podmienky rovnakého typu,
zaznamend sa len posledny zdpis.;

d) Doplia sa tento bod 3.6.4:
,3.6.4. Zdpis operdcie naklddky fvyklddky

62a) Zaznamové zariadenie musi v redlnom ¢ase vodi¢ovi umoznit zdpis a potvrdenie informadcii o tom,
ze sa vozidlo nakladd, vykladd alebo Ze sa vykondva operdcia sucasnej naklddky/vykladky.

Ak sa v rdmci jednej kalenddrnej minity urobi viac ako jeden zdpis operdcie nakladky/vykladky
rovnakého typu, zaznamend sa len posledny zapis.

62b) Operacie nakladky, vykladky alebo stcasnej nakladky/vykladky sa zaznamendvaji ako samostatné
udalosti.

62¢) Informécie o naklddke/vyklddke sa zapisuju predtym, ako vozidlo opusti miesto, kde sa operdcia
nakladky/vykladky vykondva.”
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12. Bod 3.9 sa meni takto:
a) Vbode 3.9.12 sa bod 83 nahrddza takto:

,83) Tdto udalost sa spusti mimo reZimu kalibricie v pripade prerusenia normélneho ditového toku medzi
snimacom pohybu a jednotkou vozidla afalebo v pripade chyby v integrite alebo autentifikdcii Gidajov pocas
vymeny tdajov medzi snimacom pohybu a jednotkou vozidla. Tato udalost sa takisto spusti mimo reZimu
kalibracie, ak sa rychlost vypocitand z pulzov snimaca pohybu zvysi z 0 na viac ako 40 km/h v rdmci
1 sekundy a potom ostane na tirovni nad 40 km/h aspon pocas 3 sekiind.*

b) V bode 3.9.13 sa bod 84 nahridza takto:

,84) Této udalost sa spusti mimo rezimu kalibréicie, ako je uvedené v dodatku 12, ak informdcie o pohybe
vypocitané zo snimaca pohybu sii v rozpore s informdaciami o pohybe vypocitanymi z interného prijimaca
GNSS, z externého zariadenia GNSS alebo z inych nezavislych zdrojov v siilade s poziadavkou 26. Tato
udalost sa nespusti pocas prevozu trajektom/vlakom.*;

¢) Vbode 3.9.15 sa bod 86 nahrddza takto:

,86) Tato udalost sa spusti mimo rezimu kalibricie, ked VU zist{ nestilad medzi ¢asom pochddzajiicim z funkcie
merania Casu jednotky vozidla a ¢asom pochddzajicim z autentifikovanych poldh vysielanych prijima¢om
GNSS alebo externym zariadenim GNSS. ,Casovy nestilad” sa zisti, ak casovy rozdiel presiahne +3 sekundy,
¢o zodpovedd presnosti Casu stanovenej v poziadavke 41a, pricom tdto presnost sa zvysi o maximdlnu
Casovli odchylku za den. Tito udalost sa zaznamend spolu s Casom vstavanych hodin zdznamového
zariadenia. VU vykond kontrolu spustenia udalosti ,¢asovy rozpor* tesne predtym, ako automaticky upravi
vstavané hodiny VU v stlade s poZiadavkou 211.%

d) Vbode 3.9.17 sa 6sma zardzka nahradza takto:
,— Porucha rozhrania ITS
e) Dopla sa tento bod:
,3.9.18. Udalost ,anomdlia GNSS*
88a) Tato udalost sa spusti mimo rezimu kalibracie, ked prijima¢ GNSS zisti ttok alebo ked zlyhala
autentifikdcia naviga¢nych sprdv, ako sa uvadza v dodatku 12. Po spusteni udalosti ,anomdlia

GNSS“ VU nebude pocas nasledujiicich 10 mintit generovat dalie udalosti ,anomalia GNSS*“.“

13. Vbode 3.10 sa posledny riadok v tabulke nahrddza takto:

,Rozhranie ITS Sprévna ¢innost*.

14. Bod 3.12 sa meni takto:
a) Prvy odsek sa nahradza takto:
,Na tcely tohto bodu:
— ,,365 dni“ je 365 kalenddrnych dni priemernej ¢innosti vodi¢a vo vozidle. Priemernd ¢innost za def vo vozidle
je minimdlne $est vodi¢ov alebo druhych vodicov, Sest cyklov vloZenia a vytiahnutia karty a 256 zmien
¢innosti. ,365 dni“ preto zahffla minimalne 2 190 vodi¢ov alebo druhych vodicov, 2 190 cyklov vloZenia

a vytiahnutia karty a 93 440 zmien ¢innosti,

— priemerny pocet zdpisov miest za def je ur¢eny ako najmenej 6 zdpisov, kde sa denny pracovny ¢as zacina, a 6
zéapisov, kde sa denny pracovny ¢as koni, takze obdobie ,365 dni“ zahfia najmenej 4 380 zdpisov miest,

— priemerny pocet poloh za den, ked kumulovany ¢as jazdy dosiahne ndsobok troch hodin, je uréeny ako
najmenej 6 poloh, takze obdobie ,365 dni“ zahffa najmenej 2 190 takychto poloh,

— priemerny polet prekroceni hranice za defi je urCeny ako najmenej 20 prekroceni, takze obdobie ,365 dni
zahffia najmenej 7 300 prekrocen{ hranice,
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— priemerny pocet operdcii naklddky/vyklddky za def je urceny ako najmenej 25 operécii (bez ohladu na druh),
takZe obdobie ,365 dni* zahffia najmenej 9 125 operacii nakladky/vykladky,

— (asy sa zaznamendavaja s presnostou jednej mindity, pokial nie je Specifikované inak,

— stav pocitadla kilometrov sa zaznamendva s presnostou jedného kilometra,

— rychlost sa zaznamendva s presnostou 1 km/h,

— polohy (zemepisna $irka a dlzka) sa zaznamenavajii v stupfioch a miniitach s presnostou 1/10 miniity,

s prislusnou presnostou GNSS a Casom ziskania a s priznakom oznacujicim to, ¢ bola poloha
autentifikovand.”;
b) Bod 3.12.1.1 sa meni takto:
i) Vbode 93 sa doplna tito zardzka:
,— identifiktor verzie digitdlnej mapy (poziadavka 1331).%
i) Bod 94 sa nahrddza takto:
,94) Identifika¢né adaje jednotky vozidla si zaznamenané a natrvalo uchovdvané vyrobcom jednotky vozidla,
s vynimkou tidajov, ktoré sa moézu zmenit v pripade aktualizacie softvéru v silade s tymto nariadenim,
a schopnosti pouzivat tachografové karty prvej generacie.”;
¢) Vbode 3.12.1.2 sa prvy podbod bodu 97 nahradza takto:

,97) Jednotka vozidla musi byt schopna zaznamenat a uloZit vo svojej ddtovej pamiti tieto tidaje tykajice sa 20
najnovsich tspesnych spdrovani snimacov pohybu (ak sa v priebehu jedného kalenddrneho dna uskuto¢ni
niekol’ko sparovani, uloZi sa iba prvé a posledné sparovanie v dany den):*;

d) Vbode 3.12.1.3 sa prvy podbod bodu 100 nahrddza takto:

,100) Jednotka vozidla musi byt schopnd zaznamenat a ulozit vo svojej ddtovej pamiti tieto tidaje tykajice sa 20
najnovsich aspesnych spojeni s externymi zariadeniami GNSS (ak sa v priebehu jedného kalenddrneho dna
uskutoéni niekolko spojenti, ulozi sa iba prvé a posledné v dany den).”;

e) Bod 3.12.5 sa meni takto:
i) Bod 110 sa meni takto:
1. Prva zarazka sa nahrddza takto:
,— Cislo karty vodica afalebo druhého vodica a jej vydavajaci ¢lensky $tat,*
2. Dopliia sa této zardzka:
,— priznak oznacujici to, ¢i bola poloha autentifikovand.;

ii) Vkladd sa tento bod 110a:

,110a) V pripade miest, kde sa za¢ina alebo kon¢i denny pracovny ¢as, zadanych pocas postupu manudlneho
zapisovania pri vloZeni karty v stlade s poziadavkou 61, sa ulozi aktudlny stav pocitadla kilometrov
a aktudlna poloha vozidla.”;

f) Vbode 3.12.8 sa tabulka v bode 117 meni takto:

i) Piaty riadok sa nahrddza takto:

,Nespravne uzavreta — 10 poslednych udalost. — détum a Cas vloZenia karty,

posledna relacia karty — typ, Cislo, vydavajuci ¢lensky $tdt a generacia
karty(-iet),

— tdaje poslednej reldcie tak, ako st ¢&itané
z karty:

— détum a Cas vloZenia karty.";
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ii) Doplna sa tento riadok:

,2Anomadlia GNSS — najdlhsie udalosti pocas | — ddtum a Cas zaciatku udalosti,
kazdého z 10 poslednych | — ddtum a ¢as skoncenia udalosti,
dni vyskytu, — typ, Cislo, vydavajtici ¢lensky stdt a generdcia
— 5 najdlhsie trvajiicich uda- vSetkych kariet vloZenych na zaciatku
losti pocas poslednych 365 a/alebo na konci udalosti,
dni. — pocet podobnych udalosti v dany den.;

g) Vbode 3.12.10 sa v bode 120 dopliiajt tieto zarazky:

,— sériové ¢isla snimaca pohybu, (pripadného) externého zariadenia GNSS a (pripadného) externého dialkového
komunika¢ného zariadenia,

- predvoleny druh nékladu stvisiaci s vozidlom (naloZenie bud tovaru, alebo cestujtcich),

— krajina, v ktorej bola vykonana kalibracia, a ddtum a cas, ked prijima¢ GNSS poskytol polohu pouziti na
urenie tejto krajiny.”;

h) Doplnajt sa tieto body:

»3.12.17. Prekrocenia hranice

133a) Zaznamové zariadenie musi zaznamenat a uloZif vo svojej ddtovej pamiti tieto informacie
o prekroceniach hranice:

— krajinu, ktort vozidlo opusta,
— krajinu, do ktorej vozidlo vstupuje,
— polohu, kde vozidlo prekroéilo hranicu.

133b) Spolu s krajinami a polohou musi zdznamové zariadenie zaznamenat a uloZif vo svojej datovej
pamati:

— dislo karty vodica afalebo druhého vodica a jej vyddvajci clensky $tdt,
— generaciu karty,
— suvisiacu presnost GNSS, datum a ¢as,
— priznak oznacujici to, ¢i bola poloha autentifikovand,
— stav pocitadla kilometrov vozidla v ¢ase zistenia prekrocenia hranice.
133c) Détova pamit musi byt schopnd uchovat prekrocenia hranice aspon za 365 dni.

133d) Ked je kapacita pamite vycerpand, najstarsie tidaje sa prepiSu novymi tidajmi.

3.12.18. Operdcie naklddky/vyklddky

133e) Zaznamové zariadenie musi zaznamenat a uloZif vo svojej ddtovej pamiti tieto informdcie
o operaciach nakladky a vykladky vozidla:

— druh operdcie (naklddka, vyklddka alebo sticasnd naklddka/vyklddka),
— poloha, kde doslo k operdcii nakladky/vykladky.

133f) Ak v case operdcie nakladky/vyklddky nie je k dispozicii poloha vozidla z prijimaca GNSS,
zdznamové zariadenie musi pouzit poslednti dostupnd polohu a stvisiaci ditum a ¢as.

133g) Spolu s druhom opericie a polohou musi zdznamové zariadenie zaznamenat a ulozZit vo svojej
datovej pamati:

— ¢islo karty vodica afalebo druhého vodica a jej vydavajici ¢lensky stét,
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— generaciu karty,

— détum a Cas operdcie nakladky/vykladky,

— stvisiacu presnost GNSS, pripadne ddtum a ¢as,

— priznak oznacujuci to, ¢i bola poloha autentifikovand,
— stav pocitadla kilometrov vozidla.

133h) Datova pamat musi byt schopna ulozit operdcie nakladky/vykladky asponi za 365 kalendarnych
dni.

133i) Ked je kapacita pamite vyCerpand, najstarsie idaje sa prepi§u novymi tidajmi.

3.12.19. Digitdlna mapa

133j) Na tcel zaznamenania polohy vozidla pri prekroceni hranice krajiny zdznamové zariadenie
musi do svojej datovej pamite uloZif digitdlnu mapu.

133k) Digitdlne mapy povolené na podporu funkcie monitorovania prekrocenia hranice
zdznamovym zariadenim spristupni Eurépska komisia na stiahnutie v roznych formatoch na

vyhradenom zabezpecenom webovom sidle.

133l) Na tomto webovom sidle musia byt pre kazda z tychto mép k dispozicii identifikdtor verzie
a hasovacia hodnota.

133m) Vlastnosti mapy:

— troven rozliSenia zodpovedajiica tirovni NUTS 0 podl'a nomenklatiiry izemnych jednotiek
pre $tatistické acely,

— mierka 1: 1 mil.
133n) Vyrobcovia tachografov musia mapu vybrat na webovom sidle, z ktorého ju bezpe¢ne stiahnu.

1330) Vyrobcovia tachografov pouziji mapu stiahnutd z webového sidla az po overeni jej integrity
pomocou haSovacej hodnoty mapy.

133p) Zvolend mapu importuje do zdznamového zariadenia jeho vyrobca vo vhodnom formate, ale
sémantika importovanej mapy musi ostat nezmenend.

133q) Vyrobca musi uloZit aj identifikdtor verzie mapy pouzitej v zdznamovom zariadeni.

133r) UloZend digitdlnu mapu musi byt mozné aktualizovat alebo nahradit novou digitdlnou
mapou, ktord spristupni Eurdpska komisia.

133s) Aktualizdcie digitdlnej mapy sa musia robit s pouzitim mechanizmov aktualizacie softvéru
stanovenych vyrobcom pri uplatneni poziadaviek 226d a 226e, aby zdznamové zariadenie
mobhlo overif autenticitu a integritu novej importovanej mapy pred jej uloZzenim a nahradenim
predchddzajiicej mapy.

133t) Vyrobcovia tachografov mozu do zdkladnej mapy uvedenej v poziadavke 133m pridat
doplnkové informdcie na iné dcely nez zaznamendvanie prekrocenia hranic, napr. hranice
regiénov EU, za predpokladu, Ze sa nezmeni sémantika zdkladnej mapy.”
15. Bod 3.13 sa meni takto:

a) Vbode 134 sa tretia zardzka nahrddza takto:

,— vypocet nepretrzitého Casu jazdy vodica, kumulovaného Casu prestdvok a kumulovanych casov jazdy za
predchddzajiici a aktudlny tyzden,”;
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b) Dopliia sa tento bod 135a:

,135a) Struktdra v aplikdcii ,TACHO_G2* zdvisi od verzie. Karty verzie 2 obsahujii okrem stiborov uvedenych na
kartéch verzie 1 doplnkové elementdrne stibory, a to:

— na kartach vodica a dielenskych kartach:

— EF Places_Authentication musi obsahovat stav autentifikdcie poldh vozidla ulozenych v sibore EF
Places. Casovd peciatka sa ukladd s kazdym stavom autentifikdcie, pricom je presne takd istd ako
datum a Cas zdpisu ulozeného so zodpovedajicou polohou v stbore EF Places,

— EF GNSS_Places_Authentication musi obsahovat stav autentifikicie poloh vozidla uloZenych
v stiibore EF GNSS_Places. Casova peciatka sa ukladd s kazdym stavom autentifikdcie, pricom je
presne taka istd ako ddtum a ¢as zdpisu ulozeného so zodpovedajiicou polohou v stbore EF Places,

— EF Border_Crossings, EF Load_Unload_Operations a EF Load_Type_Entries musia obsahovat tidaje
tykajtice sa prekrocenia hranice, operécii nakladky/vykladky a druhov ndkladu,

— na dielenskych kartach:

— EF Calibration_Add_Data musi obsahovat doplnkové kalibracné tidaje okrem tdajov uloZenych
v stibore EF Calibration. Stary Gdaj o ddtume a Case a identifikacné Cislo vozidla sa ukladajii
s kazdym zdznamom doplnkovych kalibra¢nych tdajov, pricom st presne také isté ako stary
ddtum a Cas a identifikacné ¢islo vozidla ulozené so zodpovedajicimi kalibra¢nymi tdajmi
v stibore EF Calibration,

— na v3etkych tachografovych kartach:
— EF VU_Configuration musi obsahovat konkrétne nastavenia tachografu drzitel'a karty.

Jednotka vozidla musi ignorovat akykolvek stav autentifikdcie ndjdeny v sibore EF Places_Authentication
alebo EF GNSS_Places_Authentication, ked sa v stiboroch EF Places alebo EF GNSS_Places nendjde ziadna
poloha vozidla s rovnakou ¢asovou peciatkou.

Jednotka vozidla ignoruje elementdrny stbor EF VU_Configuration na vsetkych kartdch, pokial neboli
poskytnuté Ziadne osobitné predpisy v stvislosti s pouzitim takéhoto elementdrneho siiboru. Tieto
pravidld sa stanovia prostrednictvom zmeny prilohy IC, ktord musi obsahovat tpravu alebo vymazanie
tohto odseku.”

16. Bod 3.14 sa meni takto:
a) Bod 3.14.1 sa meni takto:
i) Bod 140 sa nahradza takto:

,140) Na kartu vodi¢a ani na dielenskil kartu prvej generdcie sa nesmu ukladat Ziadne udalosti a poruchy,
ktoré nie si vymedzené pre zdznamové zariadenie prvej generacie.;

ii) Bod 143 sa nahrddza takto:

,143) Pred vytiahnutim karty vodica alebo dielenskej karty a potom, ako boli na karte uloZené vsetky

“ o,

relevantné Gdaje, zdznamové zariadenie resetuje ,idaje o relacii karty“.";
b) Bod 3.14.2 sa meni takto:
i) Vbode 144 sa doplna tento podbod:

,Struktdra v aplikdcii ,TACHO_G2* zdvisi od verzie. Karty verzie 2 obsahujti okrem stiborov uvedenych na
kartdch verzie 1 doplnkové elementdrne sibory.
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ii) Vkladaja sa tieto body 147a a 147b:

,147a) Pri vloZeni karty vodica alebo dielenskej karty musi zdznamové zariadenie ulozZit na kartu predvoleny
druh ndkladu vozidla.

147b) Pri vloZeni karty vodica alebo dielenskej karty a po vykonani postupu manudlneho zdpisu zdznamové
zariadenie skontroluje posledné miesto, kde sa denny pracovny ¢as za¢ina alebo kon¢i, uloZené na
karte. Toto miesto moZe byt docasné, ako je uvedené v poziadavke 59. Ak je toto miesto v krajine
odlisnej od aktudlnej krajiny, v ktorej sa vozidlo nachddza, zdznamové zariadenie ulozi na kartu
zdznam o prekroceni hranice a:

— krajinu, ktort vodi¢ opustil: nie je k dispozicii,
— krajinu, do ktorej vodi¢ vstupuje: aktudlna krajina, v ktorej sa vozidlo nachddza,
— détum a Cas, ked vodi¢ prekro¢il hranicu: ¢as vloZenia karty,
— polohu vodica, ked bola prekrocend hranica: nie je k dispozicii,
— stav pocitadla kilometrov vozidla: nie je k dispozicii.;
iii) Dopliia sa tento bod 150a:

,150a) Jednotka vozidla ignoruje elementdrny sibor EF VU_Configuration na vetkych kartdch, kedZe neboli
poskytnuté Ziadne osobitné predpisy v stvislosti s pouzitim takéhoto elementdrneho siboru. Tieto
pravidld sa stanovia prostrednictvom zmeny prilohy IC, ktord musi obsahovat Gpravu alebo
vymazanie tohto bodu.”

17. Vbode 3.15.4 sa bod 167 meni takto:

18.

a) Druhd zardzka sa nahrddza takto:

,— obsah ktoréhokolvek z vypisov uvedenych v poziadavke 169 v rovnakom formate, v akom sti samotné vypisy,;
b) Piata a Siesta zardzka sa nahrddzaja takto:

,— kumulovany ¢as jazdy vodica za predchddzajici a aktudlny tyzden,

- kumulovany ¢as jazdy druhého vodica za predchddzajici a aktudlny tyzden,”;
) Osma, deviata a desiata zardzka sa nahrddzajt takto:

,— kumulovany ¢as jazdy vodica za aktudlny tyzden,

— kumulovany ¢as jazdy druhého vodica pocas aktudlneho denného pracovného Casu,

- kumulovany ¢as jazdy vodica pocas aktudlneho denného pracovného casu.”

Bod 3.18 sa meni takto:
a) Bod 193 sa nahrddza takto:

,193) Okrem toho a nepovinne modze zdznamové zariadenie v ktoromkolvek rezime prevadzky stahovat tidaje
cez akékolvek iné rozhranie pre podnik autentifikovany prostrednictvom tohto kandlu. V takom pripade
platia pre toto stahovanie pristupové prava k tidajom v podnikovom rezime.;

b) Doplnaji sa tieto body 196a a 196b:
,196a) Dopravny podnik, ktory pouZiva vozidld vybavené zdznamovym zariadenim v stlade s touto prilohou
a patriace do rozsahu posobnosti nariadenia (ES) ¢. 561/2006, zabezpeci, Ze z jednotky vozidla a z kariet
vodica sa stahujii vietky adaje.
Maximalny casovy dsek, v rdmci ktorého sa relevantné ddaje stahuji, nepresiahne:

— 90 dni v pripade tdajov z jednotky vozidla,

— 28 dni v pripade tdajov z karty vodica.
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196b) Dopravny podnik uchovava tdaje stiahnuté z jednotky vozidla a z kariet vodia najmenej dvanast
mesiacov po ich zaznamenani.

19. Vbode 3.19 sa v bode 199 doplitajt tieto zarazky:

20.

,— polohy vozidla,

informdcie, ¢i vodic v sii¢asnosti mdze porusovat Casy jazd.

Bod 3.20 sa menf takto:

a)

Nadpis sa nahradza takto:
,3.20. Vymena ddajov s doplnkovymi externymi zariadeniami*;
Bod 200 sa nahrddza takto:

,200) Zaznamové zariadenie musi byt vybavené aj rozhranim ITS v silade s dodatkom 13, ktoré umoznuje, aby
tidaje zaznamenané bud' tachografom, alebo tachografovymi kartami pouzivalo externé zariadenie.

V prevadzkovom rezime je na prenos osobnych tidajov cez rozhranie ITS potrebny stihlas vodica. Stihlas
vodica sa vSak nevztahuje na pristup k Gdajom z tachografu alebo dajom na karte v rezime kontroly,
v podnikovom rezime alebo v rezime kalibrécie. Pristupové prava k Gidajom a funkcidm pre tieto rezimy st
$pecifikované v poziadavkach 12 a 13.

Na udaje ITS spristupnené prostrednictvom daného rozhrania sa uplatiiujii tieto poziadavky:

— osobné tdaje sa spristupnia az po poskytnuti overitelného sthlasu vodica, ktorym akceptuje, Ze osobné
tdaje mozu opustit siet vozidla.
Sabor zvolenych existujicich tdajov, ktoré mozno spristupnit cez rozhranie ITS, a klasifikdcia adajov
ako osobné alebo neosobné st $pecifikované v dodatku 13. Okrem stboru tdajov uvedenych
v dodatku 13 mozu byt vystupom aj doplnkové tdaje. Vyrobca VU musi klasifikovat tieto ddaje ako

,osobné“ alebo ,neosobné“, pricom sthlas vodica sa vztahuje na tdaje klasifikované ako ,0sobné*,

— sthlas vodi¢a mozno kedykolvek aktivovat alebo deaktivovat prikazmi v menu za predpokladu, Ze je
vloZend karta vodica,

— za ziadnych okolnosti nesmie pritomnost rozhrania ITS narusit alebo ovplyvnit spravne fungovanie
a zabezpecenie jednotky vozidla.

Zéroven mozno pouzivat dalie rozhrania jednotky vozidla, ak tplne splhajii poziadavky uvedené
v dodatku 13 z hladiska stihlasu vodi¢a. Zdznamové zariadenie musi byt schopné ozndmit stav stihlasu
vodica ostatnym platformdm v sieti vozidla a externym zariadeniam.

V pripade osobnych tdajov vlozenych do siete vozidla, ktoré sa dalej spractivaji mimo siete vozidla,
vyrobca tachografu nezodpovedd za sdlad uvedeného spracovania osobnych tdajov s prévnymi predpismi

Unie tykajicimi sa ochrany tdajov.

Rozhranie ITS musi vodi¢ovi aj druhému vodi¢ovi umoziovat zapisovat Gdaje aj pocas postupu
manudlneho zapisovania v stlade s poziadavkou 61.

Rozhranie ITS sa moze pouzit aj na zapisovanie doplnkovych informacii v redlnom case, ako s
— vyber ¢innosti vodica v stilade s poziadavkou 46,

— miesta v stlade s poziadavkou 56,

— S$pecifické podmienky v stlade s poziadavkou 62,

— operdcie nakladky/vykladky v sdlade s poziadavkou 62a.

Tieto informdcie sa moZu zapisat aj cez iné rozhrania.;
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¢) Bod 201 sa nahradza takto:

,201) Tachografy sa z dovodu spitnej kompatibility mézu aj nadalej vybavovat rozhranim sériového spojenia
podla $pecifikdcie v prilohe IB k nariadeniu (EHS) ¢. 3821/85 v zneni poslednych zmien. Sériové spojenie
sa klasifikuje ako sticast siete vozidla v silade s poziadavkou 200.

21. Bod 3.21 sa meni takto:
a) Bod 202 sa meni takto:
i) Deviata zardzka sa nahrddza takto:

,— aktualizdciu alebo potvrdenie ostatnych parametrov, ktoré poznd zdznamové zariadenie: identifikdcia
vozidla, w, |, rozmer pneumatik a pripadne nastavenie obmedzovaca rychlosti, ako aj predvoleny druh
ndkladu.”;

ii) Doplha sa tato zarazka:

,— automatické ulozenie krajiny, v ktorej bola vykonand kalibricia, a ddtumu a casu, ked prijima¢ GNSS
poskytol polohu pouzitii na urcenie tejto krajiny.*;

b) Bod 205 sa nahrddza takto:
,205) Spojenie externého zariadenia GNSS s VU pozostdva minimalne z:

— aktualizdcie Gidajov o montdzi externého zariadenia GNSS, ktoré st uchovdvané v externom zariadeni
GNSS (podla potreby),

— kopirovania potrebnych identifikatnych tidajov externého zariadenia GNSS vratane sériového (isla
externého zariadenia GNSS z externého zariadenia GNSS do détovej pamite VU.*

22. Vbode 3.22 sa v bode 209 doplna tento podbod:

,Ked je aktivny 1/O rezim kalibra¢ného vstupného/vystupného signaliza¢ného vedenia v stilade s touto poziadavkou,
jednotka vozidla neaktivuje vystrahu ,jazda bez prisludnej karty“ (poziadavka 75).

23. Bod 3.23 sa men takto:
a) Bod 211 sa nahrddza takto:

,211) Nastavenie Casu vstavanych hodin VU sa musi automaticky opakovane upravovat v roznych Casovych
intervaloch. Najbliz$ia automatickd opakovand dprava Casu sa aktivuje v rozmedzi 72 hod. az 168 hod. po
predchddzajicej tprave a potom, ako VU ziska pristup k casu GNSS prostrednictvom spravy o platnej
autentifikovanej polohe v stlade s dodatkom 12. Uprava casu vSak nikdy nesmie byt vicsia ako
kumulovand maximdlna Casovd odchylka za deii vypocitand vyrobcom jednotky vozidla v stlade
s poziadavkou 41b. Ak je rozdiel medzi ¢asom vstavanych hodin VU a ¢asom prijimaca GNSS vacsi ako
kumulovand maximélna Casovd odchylka za defi, Gpravou casu sa musia vstavané hodiny VU ¢o najviac
priblizit k ¢asu prijimaca GNSS. Nastavenie ¢asu sa moZe urobit iba vtedy, ak sa ¢as z prijimaca GNSS ziska
s pouzitim sprav o autentifikovanej polohe, ako sa stanovuje v dodatku 12. Referenény ¢as pre automatické
nastavenie Casu vstavanych hodin VU je ¢as poskytnuty v sprave o autentifikovanej polohe.*;

b) Bod 212 sa nahrddza takto:
,212) Funkcia Gpravy casu musi v reZime kalibracie umoznit vyvolanti dpravu aktudlneho casu.
Dielne mozu upravit ¢as:

— bud zapisanim hodnoty ¢asu do VU pomocou sluzby WriteDataByldentifier v stilade s bodom 6.2
dodatku 8,

— alebo poziadavkou na zostladenie hodin VU s ¢asom z prijimaca GNSS. Toto sa moZze urobif iba vtedy,
ak sa as z prijimaca GNSS ziska s pouzitim sprav o autentifikovanej polohe. V tomto pripade sa pouzije
sluzba RoutineControl v stilade s oddielom 8 dodatku 8.



30.7.2021 Uradny vestnik Eurépskej tinie L 273/19

24. Vkladaju sa tieto body 3.27 a 3.28:
,3.27. Monitorovanie prekroceni hranice

226a) Touto funkciou sa zistuje, kedy vozidlo prekrocilo hranicu krajiny, ktortl krajinu opustilo a do ktorej
krajiny vstapilo.

226b) Zistenie prekroCenia hranice vychddza z polohy nameranej zdznamovym zariadenim a z uloZenej
digitdlnej mapy v stlade s bodom 3.12.19.

226¢) Prekrocenia hranice tykajice sa pritomnosti vozidla v danej krajine na Casovy tsek kratsi ako
120 sekdnd sa nezaznamenaja.

3.28. Aktualizdcia softvéru

226d) Jednotka vozidla md zabudovani funkciu na realizdciu aktualizdcii softvéru, vidy ked takéto
aktualizdcie nie st podmienené dostupnostou dalsich hardvérovych zdrojov mimo zdrojov
stanovenych v poziadavke 226f a orgdny pre typové schvalovanie udelia pre aktualizdcie softvéru
autorizdciu na zdklade existujiicej typovo schvilenej jednotky vozidla v siilade s ¢lankom 12 ods. 5
nariadenia (EU) ¢. 165/2014.

226€) Funkcia aktualizdcie softvéru je uréend na podporu tychto funkénych vlastnosti, vzdy ked sa vyzaduja
zo zakona:

— zmena funkcii uvedenych v bode 2.2 okrem samotnej funkcie aktualizacie softvéru,

— doplnenie novych funkcif priamo stvisiacich s presadzovanim pravnych predpisov Unie tykajicich
sa cestnej dopravy,

— zmena rezimov prevadzky v bode 2.3,
— zmena Struktiiry stiboru, napr. doplnenie novych ddajov alebo zvicsenie velkosti stiboru,

— zavadzanie softvérovych oprav na odstranenie chyb softvéru, ako aj bezpe¢nostnych nedostatkov
alebo nahldsenych ttokov na funkcie zdznamového zariadenia.

226f) Jednotka vozidla musi poskytovat aspori 35 % volnych hardvérovych zdrojov pre softvér a ddaje
potrebné na realizdciu poziadavky 226e a aspon 65 % volnych hardvérovych zdrojov na aktualiziciu
digitdlnej mapy na zdklade hardvérovych zdrojov pozadovanych pre mapu tirovne NUTS 0 verzie
2021.°

25. V bode 4.1 za bodom 235 sa na obrazku ,Vzor tachografovych kariet Spolocenstva“ zadnd strana kontrolnej karty
nahrddza takto:

e D

1. Kontrolny organ {2.) Priezvisko  {3.)Meno(4)
4a. Datum zadiatku platnosti karty

4b.  Uradny d&tum uplynutia platnosti karty
4c.  Vydavajlci organ
D (4d.) C&slo na vnatrodtatne administratfvne Gdely

5b. {fslo karty

(6.) Fotografia
{7.) Podpis 8. Adresa
Kartu vrdtte:
\| NAZOV A ADRESA ORGANU |/

26. Bod 4.5 sa meni takto:
a) Bod 246 sa nahrddza takto:

,246) Akékolvek doplnkové tidaje mozu byt ulozené na tachografovych kartdch pod podmienkou, ze ulozenie
tychto tdajov je v stlade s platnymi pravnymi predpismi tykajiicimi sa ochrany adajov.;
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b) Vbode 247 sa za druhd zardzku vkladd tato poznambka:

,Pozndmka: Verzia 2 kariet druhej generdcie obsahuje doplnkové elementdrne stbory v stbore DF
Tachograph_G2.%

¢) Bod 4.5.3.2 sa meni takto:
i)  Nadpis sa nahrddza takto:

,4.5.3.2. Aplikdcia tachografu druhej generdcie (nepristupné jednotkdm vozidla prvej generdcie, pristupné
pre verziu 1 a verziu 2 jednotiek vozidla druhej generacie)*;

i) Zabod 4.5.3.2.1 sa vkladd tento bod 4.5.3.2.1.1:

,4.5.3.2.1.1. Doplnkova identifikdcia aplikdcie (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej
generacie)

278a) Karta vodica musi byt schopnd uloZit doplnkové identifika¢né tidaje o aplikdcii platné
len pre verziu 2.%

ili) 'V bode 4.5.3.2.7 sa bod 287 nahrddza takto:

,287) Karta vodi¢a musi byt schopna ulozit tidaje o dvanastich poslednych udalostiach kazdého typu (t. j.
132 udalosti).

iv) 'V bode 4.5.3.2.8 sa bod 290 nahrddza takto:

,290) Karta vodi¢a musi byt schopnd ulozit idaje o dvadsiatichityroch poslednych poruchach kazdého typu
(t.j. 48 porich).

v)  Vbode 4.5.3.2.9 sa bod 292 nahrddza takto:

,292) Pamif karty vodica musi byt schopnd uchovat tdaje o ¢innosti vodica za 56 dni (priemernd ¢innost
vodi¢a je definovand pre tito poziadavku ako 117 zmien Cinnosti za den).”;

vi) Vbode 4.5.3.2.10 sa bod 295 nahrddza takto:

,295) Karta vodi¢a musi byt schopnd ulozit 200 takychto zdznamov.*;
vii) Vbode 4.5.3.2.11 sa bod 297 nahrddza takto:

,297) Pamit karty vodi¢a musi byt schopnd uchovat 112 takychto zdznamov.”;
viii) V bode 4.5.3.2.14 sa bod 302 nahrddza takto:

,302) Karta vodi¢a musi byt schopnd ulozit 112 takychto zdznamov.*;
ix) Vbode 4.5.3.2.15 sa bod 304 nahradza takto:

,304) Karta vodi¢a musi byt schopnd ulozit 200 takychto zdznamov.*;
x)  Vbode 4.5.3.2.16 sa bod 306 nahrddza takto:

,306) Karta vodi¢a musi byt schopnd ulozit 336 takychto zdznamov.*;
xi) Dopliiajd sa tieto body 4.5.3.2.17 az 4.5.3.2.22:

,4.5.3.2.17. Stav autentifikdcie pre polohy tykajiice sa miest, kde sa denny pracovny ¢as zacina a/alebo kon¢i
(nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)

306a) Karta vodi¢a musi byt schopnd ulozit doplnkové tidaje tykajiice sa miest, kde sa denny
pracovny ¢as zacina afalebo kondi, zapisané vodi¢om v stlade s bodom 4.5.3.2.11:

— détum a as zdpisu, ktoré st presne také isté ako ddtum a ¢as ulozené v stbore EF
Places v rdmci DF Tachograph_G2,

— priznak oznalujuci to, ¢i bola poloha autentifikovana.

306b) Pamit karty vodi¢a musi byt schopnd uchovat 112 takychto zdznamov.
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4.5.3.2.18. Stav autentifikdcie pre polohy, kde sa dosiahnu tri hodiny kumulovaného ¢asu jazdy (nie je
pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generdcie)

306¢) Karta vodi¢a musi byt schopnd ulozit doplnkové ddaje tykajice sa polohy vozidla, kde
kumulovany ¢as jazdy dosiahne ndsobok troch hodin v stlade s bodom 4.5.3.2.16:

— ddtum a cas, ked kumulovany cas jazdy dosiahne ndsobok troch hodin, ktoré si
presne také isté ako ddtum a cas ulozené v sibore EF GNSS_Places v rdmci DF
Tachograph_G2,

— priznak oznacujuci to, ¢i bola poloha autentifikovand.

306d) Karta vodica musi byt schopnd ulozit 336 takychto zdznamov.

4.5.3.2.19. Prekrocenia hranice (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)

306€) Karta vodica musi byt schopnd ulozit tieto idaje tykajiice sa prekroceni hranice bud po
vlozeni karty v stlade s poziadavkou 147b, alebo ked je karta uz vlozend:

— krajinu, ktort vozidlo opusta,
— krajinu, do ktorej vozidlo vstupuje,
— ddtum a ¢as, ked vozidlo prekrocilo hranicu,
— polohu vozidla, ked bola prekro¢ena hranica,
— presnost GNSS,
— priznak oznacujici to, ¢i bola poloha autentifikovand,
— stav pocitadla kilometrov vozidla.
306f) Pamit karty vodi¢a musi byt schopnd ulozit 1120 takychto zdznamov.
4.5.3.2.20. Operacie nakladky/vykladky (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)
306g) Karta vodi¢a musi byt schopnd ulozZit tieto tidaje tykajiice sa operdcif nakladky/vykladky:
— druh operécie (naklddka, vyklddka alebo sticasnd naklddka/vyklddka),
— déatum a Cas operacie nakladky/vykladky,
— polohu vozidla,
— presnost GNSS, ddtum a Cas, ked bola poloha urcend,
— priznak oznacujici to, ¢i bola poloha autentifikovand,
— stav pocitadla kilometrov vozidla.
306h) Karta vodi¢a musi byt schopnd ulozit 1624 operdcii nakladky/vykladky.
4.5.3.2.21. Zapisy druhu ndkladu (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)

306i) Karta vodi¢a musi byt schopna ulozit tieto idaje tykajiice sa druhu ndkladu automaticky
zapisané jednotkou vozidla pri kazdom vloZeni karty:

— zapisany druh ndkladu (tovar alebo cestujci),
— détum a Cas zdpisu.

306j) Karta vodi¢a musi byt schopnd ulozZit 336 takychto zdznamov.
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4.5.3.2.22. Konfiguracie VU (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)
306k) Karta vodica musi byt schopnd ulozit konkrétne nastavenia tachografu drzitela karty.

306l) Kapacita pamite karty vodica pre konkrétne nastavenia tachografu drzitela karty musi
byt 3072 bajtov.”;

d) Bod 4.5.4.2 sa meni takto:

i)

ii)

iii)

iv)

vi)

vii)

viii)

ix)

Nadpis sa nahrddza takto:

,4.5.4.2. Aplikdcia tachografu druhej generdcie (nepristupné jednotkdm vozidla prvej generdcie, pristupné
pre verziu 1 a verziu 2 jednotiek vozidla druhej generacie)*;

Zabod 4.5.4.2.1 sa vkladd tento bod 4.5.4.2.1.1:

,4.5.4.2.1.1. Doplnkovd identifikdcia aplikdcie (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej
generacie)

330a) Dielenska karta musi byt schopnd ulozit doplnkové identifikacné tidaje o aplikacii platné
len pre verziu 2.%

V bode 4.5.4.2.6 sa bod 338 nahrddza takto:
,338) Dielenska karta musi byt schopnd ulozit 255 takychto zdznamov.;
V bode 4.5.4.2.8 sa bod 344 nahrddza takto:

,344) Dielenskd karta musi byt schopnd uchovat tidaje o ¢innosti vodica za jeden deni obsahujtice 240 zmien
¢innosti.”;

V bode 4.5.4.2.9 sa bod 346 nahradza takto:

,346) Dielenskd karta musi byt schopnd ulozit 8 takychto zdznamov.”;

Bod 4.5.4.2.10 sa nahrddza takto:

,4.5.4.2.10. Udaje o miestach a polohach, kde sa denny pracovny ¢as zacina a/alebo konéi

347) Dielenskd karta musi byt schopnd ulozit zdznamy tidajov o miestach a polohdch, kde sa
denny pracovny ¢as zac¢ina ajalebo kon¢i, rovnako ako karta vodica.

348) Dielenskd karta musi byt schopnd ulozit 4 pary takychto zdznamov.;
V bode 4.5.4.2.13 sa bod 352 nahrddza takto:
,352) Dielenskd karta musi byt schopnd ulozit 8 takychto zdznamov.”;
V bode 4.5.4.2.14 sa bod 354 nahradza takto:
,354) Dielenskd karta musi byt schopnd ulozit 24 takychto zdznamov.;
V bode 4.5.4.2.15 sa bod 356 nahrddza takto:
,356) Dielenskd karta musi byt schopnd ulozit 4 takéto zdznamy.*;
Doplfajt sa tieto body 4.5.4.2.16 a7 4.5.4.2.22:

,4.5.4.2.16. Stav autentifikdcie pre polohy tykajtice sa miest, kde sa denny pracovny ¢as za¢ina afalebo konéi
(nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)

356a) Dielenskd karta musi byt schopna ulozit doplnkové tdaje tykajiice sa miest, kde sa denny
pracovny &as zacina afalebo konéi, rovnako ako karta vodica.

356b) Pamit dielenskej karty musi byt schopnd ulozit 4 péry takychto zdznamov.

4.5.4.2.17. Stav autentifikicie pre polohy, kde sa dosiahnu tri hodiny kumulovanej jazdy (nie je pristupné
pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generdcie)
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356¢) Dielenskd karta musi byt schopnd ulozit doplnkové tidaje tykajiice sa polohy vozidla,
kde kumulovany ¢as jazdy dosiahne ndsobok troch hodin, rovnako ako karta vodica.

356d) Dielenskd karta musi byt schopnd ulozit 24 takychto zdznamov.

4.5.4.2.18. Prekrocenia hranice (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)
356¢) Dielenska karta musi byt schopna ulozit prekrocenia hranice rovnako ako karta vodica.
356f) Pamit dielenskej karty musi byt schopnd ulozit 4 takéto zdznamy.

4.5.4.2.19. Operacie nakladky/vykladky (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)

356g) Dielenska karta musi byt schopnd ulozit operdcie naklddky/vykladky rovnako ako karta
vodica.

356h) Dielenskd karta musi byt schopnd ulozit 8 operdcii naklddky, vyklddky alebo sticasnej
nakladky/vykladky.

4.5.4.2.20. Zapisy druhu ndkladu (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)
356i) Dielenskd karta musi byt schopnd ulozit zdpisy druhu ndkladu rovnako ako karta vodica.
356j) Dielenskd karta musi byt schopnd ulozit 4 takéto zdznamy.

4.5.4.2.21. Doplnkové kalibra¢né idaje (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)

356k) Dielenskd karta musi byt schopnd ulozif doplnkové kalibracné ddaje platné len pre
verziu 2:

— stary ddtum a Cas a identifika¢né ¢islo vozidla, ktoré st presne také isté ako hodnoty
ulozené v stibore EF Calibration v rdmci DF Tachograph_G2,

— predvoleny druh ndkladu zapisany pocas tejto kalibracie,

— krajinu, v ktorej bola vykonand kalibrdcia, a ddtum a cas, ked prijima¢ GNSS
poskytol polohu pouZzitii na uréenie tejto krajiny.

356]) Dielenskd karta musi byt schopnd ulozit 255 takychto zdznamov.
4.5.4.2.22. Konfigurdcie VU (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)
356m) Dielenskd karta musi byt schopnd ulozZit konkrétne nastavenia tachografu drzitela karty.

356n) Kapacita pamite dielenskej karty pre konkrétne nastavenia tachografu drzitela karty
musi byt 3072 bajtov.”;

e) Bod 4.5.5 sa meni takto:
i) Vbode 4.5.5.1.5 sa druhd zardzka nahrddza takto:
,— typ kontroly (zobrazovanie afalebo tla¢ afalebo stahovanie z VU a/alebo stahovanie z karty),*
i) Zabod 4.5.5.2.1 sa vkladd tento bod 4.5.5.2.1.1:

,4.5.5.2.1.1. Doplnkova identifikdcia aplikdcie (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej
generacie)

363a) Kontrolnd karta musi byt schopnd ulozit doplnkové identifika¢né tdaje o aplikdcii platné
len pre verziu 2.
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iii) Za bod 4.5.5.2.5 sa vkladd tento bod:
,4.5.5.2.6. Konfigurdcie VU (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)
368a) Kontrolnd karta musi byt schopnd ulozit konkrétne nastavenia tachografu drzitela karty.

368b) Kapacita pamite kontrolnej karty pre konkrétne nastavenia tachografu drzitela karty musi
byt 3072 bajtov.”;

f) Bod 4.5.6.2 sa meni takto:
i) Zabod 4.5.6.2.1 sa vklada tento bod:

,4.5.6.2.1.1. Doplnkova identifikdcia aplikdcie (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej
generacie)

375a) Podnikova karta musi byt schopnd ulozit doplnkové identifika¢né tdaje o aplikdcii platné
len pre verziu 2.5

i) Doplha sa tento bod 4.5.6.2.6:
,4.5.6.2.6. Konfigurdcie VU (nie je pristupné pre verziu 1 jednotiek vozidla druhej generacie)
380a) Podnikovd karta musi byt schopnd ulozit konkrétne nastavenia tachografu drzitela karty.

380b) Kapacita pamite podnikovej karty pre konkrétne nastavenia tachografu drzitela karty musi
byt 3072 bajtov.”;

27. Bod 5 sa meni takto:
a) Bod 5.1 sa meni takto:
i) Bod 383 sa nahrddza takto:

,383) Pred aktiviciou nesmie zdznamové zariadenie zaznamenavat ani ukladat tidaje uvedené v poziadavkach
102 az 133 vratane. Zdznamové zariadenie vSak pred aktiviciou moZe zaznamendvat a ukladat udalosti
pokusu o narusenie zabezpecenia v stilade s poZiadavkou 117 a poruchy zdznamového zariadenia
v stlade s poZiadavkou 118.%

ii) Bod 392 sa nahrddza takto:

»392) Po montdzi nasleduje kalibracia. Prvd kalibracia nemusi nutne zahfiiat zadanie identifikdcie evidencie
vozidla (VRN a c¢lensky stdt), ak ju schvalend dielfia vykondvajiica tato kalibraciu nepoznd. Za tychto
okolnosti a iba v tomto Case sa vlastnikovi vozidla umozni zadat VRN a ¢lensky $tit s pouzitim
podnikovej karty pred pouzitim vozidla v rozsahu pdsobnosti nariadenia (ES) ¢. 561/2006 (napr.
pouzitim prikazov v prislusnej Struktire menu rozhrania ¢lovek-stroj v jednotke vozidla). Aktualizacia
alebo potvrdenie tohto zadania st mozné iba s pouzitim dielenskej karty.;

b) Bod 5.2 sa meni takto:
i) Prvy podbod bodu 395 sa nahrddza takto:

,Po kontrole zdznamového zariadenia vykonanej pri montdzi sa na zdznamové zariadenie pripevni montdzny

stitok, ktory je trvalo vyryty alebo vytlaceny, zretelne vidite[ny a lahko pristupny. Ak to nie je mozné, stitok sa

pripevni na ,B* stlpik vozidla tak, aby bol zretelne viditelny. V pripade vozidiel, ktoré nemaji ,B“ stlpik, sa
montdzny §titok pripevni v oblasti dveri vozidla a musi byt v kazdej situdcii zretelne viditelny.*;
ii) Bod 396 sa meni takto:
1. Desiata zardzka sa nahradza takto:
,— sériové ¢&islo pripadného dialkového komunikaéného zariadenia,”;

2. Doplna sa tdto Sestndsta zardzka:

,— predvoleny druh ndkladu stivisiaci s vozidlom.*
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28. Bod 6.4 sa meni takto:
a) Bod 409 sa nahrddza takto:

,409) Pravidelné inspekcie zariadenia namontovaného vo vozidle sa musia vykonat po kazdej oprave daného
zariadenia alebo po kazdej zmene charakteristického koeficientu vozidla alebo skuto¢ného obvodu
pneumatik, alebo potom, ¢o sa ¢as UTC zariadenia odchyluje o viac neZ 5 minit od spravneho ¢asu, alebo
ked bolo zmenené VRN, a asponi raz za dva roky (24 mesiacov) od poslednej kontroly.;

b) Vbode 410 sa doplna této deviata zarazka:
,— Ze identifikdtor verzie uloZenej digitdlnej mapy je najnovsi.;
¢) Vkladd sa tento bod 410a:

,410a) V pripade, Ze prislusné vnitrostitne orgdny zistia manipuldciu, moze byt vozidlo zaslané do autorizovanej
dielne na prekalibrovanie zdznamového zariadenia.”

29. Bod 8 sa menf takto:
a) Vbode 8.1 sabody 429 a 430 nahradzaju takto:

»429) Postupy aktualizicie softvéru zdznamového zariadenia na mieste musi schvalit orgdn, ktory zdznamovému
zariadeniu udelil typové schvdlenie. Aktualizdciou softvéru sa nesmd zmenit ani vymazat Ziadne ddaje
o &innosti vodica uloZené v zdznamovom zariadeni. Softvér sa moZe aktualizovat len na zodpovednost
vyrobcu zariadenia.

430) Typové schvalenie modifikdcii softvéru zameranych na aktualizdciu predtym typovo schvéleného
zdznamového zariadenia nemoZno zamietnut, ak sa takéto zmeny vztahuji len na funkcie, ktoré nie st
$pecifikované v tejto prilohe. Aktualizicia softvéru zdznamového zariadenia moze vylicit zavedenie
novych mnozin znakov, ak to nie je technicky realizovatelné.*;

b) Bod 8.4 sa meni takto:
i) Bod 443 sa nahrddza takto:

,443) Pri zdznamovych zariadeniach alebo tachografovych kartdch, ktoré nepresli analyzou zranitelnosti
v stvislosti s hodnotenim zabezpeCenia a hodnotenim funkénosti, skiiSobna nevykondva skiisky
interoperability, s vynimkou osobitnych okolnosti uvedenych v poziadavke 432.%

ii) Bod 447 sa nahrddza takto:

,447) OsvedCenie interoperability vyddva skaSobna vyrobcovi az po uspe$nom absolvovani vsetkych
pozadovanych skiidok interoperability a po tom, ¢o vyrobca preukdzal, Ze vyrobku bolo udelené platné
osvedc¢enie funkcnosti aj platné osvedéenie zabezpecenia, s vynimkou osobitnych okolnosti uvedenych
v poziadavke 432.“

30. Dodatok 1 sa meni takto:
a)  Obsah sa meni takto:

i) Vkladaju sa tieto body 2.11a a 2.11b:
,2.11a. CardBorderCrossing
2.11b. CardBorderCrossingRecord;

ii)  Vkladaji sa tieto body 2.24a, 2.24b, 2.24c a 2.24d:
,2.24a. CardLoadTypeEntries
2.24b. CardLoadTypeEntryRecord
2.24c. CardLoadUnloadOperations
2.24d. CardLoadUnloadRecord*;

ili)  Vkladd sa tento bod 2.26a:

,2.26a. CardPlaceAuthDailyWorkPeriod*;
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iv)

vi)

vii)

viii)

ix)

Xi)

Xii)

xiii)

Xiv)

XV)

Xvi)

xvii)

xviii)

Xix)

XXi)

xxii)

Vkladad sa tento bod 2.48a:

,2.48a. CompanyCardApplicationldentificationV2*
Vklada sa tento bod 2.50a:

,2.50a. ControlCardApplicationldentificationV2*;
Vkladd sa tento bod 2.60a:

,2.60a. DownloadInterfaceVersion®;

Vkladad sa tento bod 2.61a:

,2.61a. DriverCardApplicationldentificationV2%
Vkladajt sa tieto body 2.79a, 2.79b a 2.79c:
»2.79a. GNSSAuthAccumulatedDriving
2.79b. GNSSAuthStatusADRecord

2.79c.  GNSSPlaceAuthRecord*;

Bod 2.84 sa nahrddza takto:

,2.84. Vyhradené na budice pouzitie;
Vkladad sa tento bod 2.89a:

,2.89a. LengthOfFollowingData*;

Vkladad sa tento bod 2.90a:

,2.90a. LoadType*;

Vklada sa tento bod 2.101a:

,2.101a. NoOfBorderCrossingRecords*;
Vkladd sa tento bod 2.111a:

,2.111a. NoOfLoadUnloadRecords*;

Vkladad sa tento bod 2.112a:

,2.112a. NoOfLoadTypeEntryRecords*;
Vkladad sa tento bod 2.114a:

»2.114a. OperationType®;

Vkladajt sa tieto body 2.116a a 2.116b:
,2.116a. PlaceAuthRecord

2.116b. PlaceAuthStatusRecord*;

Vkladd sa tento bod 2.117a:

,2.117a. PositionAuthenticationStatus*;
Vkladd sa tento bod 2.158a:

,2.158a. TachographCardsGen1Suppression;
Vkladad sa tento bod 2.166a:

,2.166a. VehicleRegistrationldentificationRecord Array*;
Vklada sa tento bod 2.185a:

,2.185a. VuConfigurationLengthRange*;
Vkladd sa tento bod 2.192a:

,2.192a. VuDigitalMapVersion®;

Vkladaju sa tieto body 2.203a a 2.203b:
,2.203a. VuBorderCrossingRecord

2.203b. VuBorderCrossingRecordArray*;
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xxiii) Vkladd sa tento bod 2.204a:

,2.204a. VuGnssMaximalTimeDifference®;

xxiv) Vkladaju sa tieto body 2.208a a 2.208b:
,2.208a. VuLoadUnloadRecord
2.208b. VuLoadUnloadRecordArray*;

xxv) Vkladd sa tento bod 2.222a:

»2.222a. VuRtcTime*

xxvi) Vkladaja sa tieto body 2.234a, 2.234b a 2.234c:
,2.234a. WorkshopCardApplicationldentificationV2
2.234b. WorkshopCardCalibrationAddData
2.234c. WorkshopCardCalibrationAddDataRecord®;

b)  Vbode 2 sa text pred bodom 2.1 nahrddza takto:

,Pri vetkych nasledujicich datovych typoch bude predvolend hodnota pri ,nezndmom® alebo
y,neuplatnitelnom“ obsahu spocivat vo vyplneni ddtového prvku hex bajtmi ‘FF, pokial nie je $pecifikované inak.

Vsetky détové typy sa pouzivaji pre aplikdcie generdcie 1 a generdcie 2, pokial nie je $pecifikované inak.
Uvddzaja sa len ddtové typy pre verziu 2 aplikdcif generdcie 2.

Pri typoch ddtovych kariet pouzivanych pre aplikdcie generdcie 1 a generdcie 2 plati velkost urcend v tomto
dodatku pre aplikdciu generdcie 2. Predpoklada sa, Ze ¢itacka uz poznd velkost pre aplikdciu generédcie 1. Cisla

poziadaviek v prilohe IC tykajiice sa takychto ddtovych typov sa vztahujii na aplikdcie generdcie 1 aj generacie 2.

Typy détovych kariet, ktoré nie st vymedzené pre karty generacie 1, sa neukladajii v aplikdcii generdcie 1 kariet
generdcie 2. Konkrétne:

— disla typového schvélenia ulozené v aplikacii generdcie 1 kariet generacie 2 sa podla potreby skratia na
prvych 8 znakov,

— v aplikdcii generdcie 1 kariet generdcie 2 sa ukladd len ,zaciatok pre PREVOZ TRAJEKTOM/VLAKOM"“
$pecifickej podmienky ,PREVOZ TRAJEKTOM/VLAKOM.“

¢)  Vkladaji sa tieto body 2.11aa 2.11b:
,2.11a. CardBorderCrossing
Generdcia 2, verzia 2:

Informdcie uloZené na karte vodica alebo dielenskej karte, ktoré sa tykaja prekroceni hranice, ked
vozidlo prekrocilo hranicu krajiny (poziadavky 306f a 356f prilohy IC).

CardBorderCrossings ::= SEQUENCE {
borderCrossingPointerNewestRecord INTEGER
(0..NoOfBorderCrossingRecords -1),
cardBorderCrossingRecords SET SIZE (NoOfBorderCrossingRecords)

OF CardBorderCrossingRecord

borderCrossingPointerNewestRecord je index naposledy aktualizovaného zdznamu na karte
o prekroceni hranice.

Priradenie hodnét je Cislo zodpovedajiice pocitadlu zdznamov na karte o prekroceni hranice
zatinajice sa od ‘0’ pre prvy vyskyt zdznamu na karte o prekroceni hranice v truktiire.

cardBorderCrossingRecords je siibor zdznamov na karte o prekrocent hranice.
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d)

2.11b.

CardBorderCrossingRecord
Generdcia 2, verzia 2:

Informdacie ulozené na karte vodica alebo dielenskej karte, ktoré sa tykaji prekroceni hranice, ked
vozidlo prekrocilo hranicu krajiny (poZiadavky 147b, 306e a 356¢ prilohy IC).

CardBorderCrossingRecord ::= SEQUENCE {
countryLeft NationNumeric,
countryEntered NationNumeric,
gnssPlaceAuthRecord GNSSPlaceAuthRecord,
vehicleOdometerValue OdometerShort

}

countryLeft je krajina, ktorti vozidlo opustilo, alebo ,ziadne informdcie k dispozicii“ v stlade
s poziadavkou 147b prilohy IC. ,Zvysok sveta“ (kdd NationNumeric ‘FFH) sa pouzije, ked jednotka
vozidla nie je schopnd urcit krajinu, v ktorej sa vozidlo nachddza (napr. aktudlna krajina nie je sicastou
uloZenych digitdlnych map).

countryEntered je krajina, do ktorej vozidlo vstipilo, alebo krajina, v ktorej sa vozidlo nachddza v case
vloZenia karty. ,ZvySok sveta“ (kéd NationNumeric ‘FFH) sa pouzije, ked jednotka vozidla nie je
schopnd urcit krajinu, v ktorej sa vozidlo nachddza (napr. aktudlna krajina nie je sicastou uloZenych
digitdlnych mép).

gnssPlaceAuthRecord obsahuje informécie tykajice sa polohy vozidla, v ktorej jednotka vozidla
zistila, Ze vozidlo prekro¢ilo hranicu krajiny, alebo ,ziadne informdcie k dispozicii v stlade
s poziadavkou 147b prilohy IC, a stav autentifikdcie tejto polohy.

vehicleOdometerValue je stav pocitadla kilometrov, ked jednotka vozidla zistila, Ze vozidlo
prekrocilo hranicu krajiny, alebo ,Ziadne informdcie k dispozicii“ v stlade s poZziadavkou 147b
prilohy IC.%

Vkladajt sa tieto body 2.24a, 2.24b, 2.24c a 2.24d:

»2.24a.

2.24b.

CardLoadTypeEntries
Generdcia 2, verzia 2:

Informacie uloZené na karte vodica alebo dielenskej karte, ktoré sa tykaji zapisov druhu nakladu, pri
vlozeni karty do jednotky vozidla (poZiadavky 306j a 356j prilohy IC).

CardLoadTypeEntries ::= SEQUENCE {
loadTypeEntryPointerNewestRecord INTEGER(O..NoOfLoadTypeEntryRecords -1),
cardLoadTypeEntryRecords SET SIZE (NoOfLoadTypeEntryRecords) OF

CardLoadTypeEntryRecord

loadTypeEntryPointerNewestRecord je index naposledy aktualizovaného zdznamu na karte
o zapise druhu ndkladu.

Priradenie hodnét: ¢&islo zodpovedajice pocitadlu zdznamov na karte o zdpise druhu nédkladu
zacinajiice sa od ‘0’ pre prvy vyskyt zdznamu na karte o zdpise druhu ndkladu v Struktdre.

cardLoadTypeEntryRecords je siibor zéznamov obsahujicich ddtum a as zdpisu a zapisany druh
ndkladu.

CardLoadTypeEntryRecord

Generdcia 2, verzia 2:
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Informdcie uloZené na karte vodica alebo dielenskej karte, ktoré sa tykaji zapisanych zmien druhu
nakladu, pri vloZeni karty do jednotky vozidla (poziadavky 306i a 356i prilohy IC).

CardLoadTypeEntryRecord ::= SEQUENCE {
timeStamp TimeReal,
loadTypeEntered LoadType

timeStamp je ddtum a Cas, ked bol zapisany druh ndkladu.
loadTypeEntered je zapisany druh nakladu.

2.24c. CardLoadUnloadOperations
Generdcia 2, verzia 2:

Informdcie ulozené na karte vodica alebo dielenskej karte, ktoré sa tykajii operdcii nakladky/vykladky
vozidla (poziadavky 306h a 356h prilohy IC).

CardLoadUnloadOperations ::= SEQUENCE {
loadUnloadPointerNewestRecord INTEGER (0. .NoOfLoadUnloadRecords -1),
cardLoadUnloadRecords SET SIZE (NoOfLoadUnloadRecords) OF

CardLoadUnloadRecord

loadUnloadPointerNewestRecord je index naposledy aktualizovaného zdznamu na karte o naklddke/
vykladke.

Priradenie hodnét: je ¢islo zodpovedajice pocitadlu zdznamov na karte o naklddke/vyklddke a zacina
sa od ‘0’ pre prvy vyskyt zdznamu na karte o nakladke/vykladke v $truktire.

cardLoadUnloadRecords je stibor zdznamov obsahujicich oznalenie druhu vykonanej operdcie
(nakladka, vyklddka alebo sucasnd naklddka/vyklddka), ditum a cas zapisania operdcie naklddky/
vykladky, informécie o polohe vozidla a stav pocitadla kilometrov vozidla.

2.24d. CardLoadUnloadRecord
Generdcia 2, verzia 2:

Informacie uloZené na karte vodica alebo dielenskej karte, ktoré sa tykajii operacii nakladky/vykladky
vozidla (poziadavky 306g a 356g prilohy IC).

CardLoadUnloadRecord ::= SEQUENCE {
timeStamp TimeReal,
operationType OperationType,
gnssPlaceAuthRecord GNSSPlaceAuthRecord,
vehicleOdometerValue OdometerShort

timeStamp je ddtum a Cas zaciatku operacie naklddky/vykladky.
operationType je druh zapisanej operacie (naklddka, vyklddka alebo sticasnd naklddka/vykladka).
gnssPlaceAuthRecord obsahuje informdcie tykajice sa polohy vozidla.
vehicleOdometerValue je stav pocitadla kilometrov tykajiici sa zaciatku operdcie nakladky/vyklddky.*
e)  Vkladd sa tento bod 2.26a:
,2.26a. CardPlaceAuthDailyWorkPeriod

Generdcia 2, verzia 2:
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Informdcie uloZené na karte vodica alebo dielenskej karte, ktoré poskytuja stav autentifikdcie miest, kde
sa denny pracovny ¢as zacina alebo kondi (poziadavky 306b a 356b prilohy IC).

CardPlaceAuthDailyWorkPeriod ::= SEQUENCE ({
placeAuthPointerNewestRecord INTEGER(O .. NoOfCardPlaceRecords-1),
placeAuthStatusRecords SET SIZE (NoOfCardPlaceRecords) OF

PlaceAuthStatusRecord

placeAuthPointerNewestRecord je index naposledy aktualizovaného zdznamu o stave autentifikicie
miesta.

Priradenie hodnét: ¢islo zodpovedajice pocitadlu zdznamov o stave autentifikdcie miesta zacinajtice
sa od ‘0’ pre prvy vyskyt zdznamu o stave autentifikdcie miesta v $truktdre.

placeAuthStatusRecords je stibor zdznamov obsahujicich stav autentifikicie miesta v pripade
zapisanych miest.”

f)  Vbode 2.36 sa text zodpovedajuci priradeniu hodnoty ‘bb’H nahradza takto:

,bb'H index pre zmeny tykajice sa pouzivania datovych prvkov definovanych pre Struktiru dand
najvyznamnejsim bajtom (high byte).

‘00°'H pre aplikacie generacie 1
‘00°'H pre verziu 1 aplikdcif generdcie 2
‘01'H pre verziu 2 aplikdcif generdcie 2
g)  Vbode 2.40 sa odsek medzi nadpisom a kddom nahradza takto:
»Generdcia 2:

Informdcie uloZené na karte vodica alebo dielenskej karte stvisiace s jednotkami vozidla, ktoré drzitel karty
pouziva (poziadavky 304 a 352 prilohy IC).

h)  Vkladd sa tento bod 2.48a:
,2.48a. CompanyCardApplicationldentificationV2
Generdcia 2, verzia 2:

Informadcie ulozené na podnikovej karte stvisiace s identifikdciou aplikdcie karty (poZiadavka 375a

prilohy IC).
CompanyCardApplicationIdentificationV2 ::= SEQUENCE {
lengthOfFollowingData LengthOfFollowingData,
vuConfigurationLengthRange VuConfigurationLengthRange

lengthOfFollowingData je pocet bajtov, ktoré nasleduji v zdzname.

vuConfigurationLengthRange je pocet bajtov na tachografovej karte, ktoré st k dispozicii na
ukladanie konfigurdcif VU.

i) Vklada sa tento bod 2.50a:
,2.50a. ControlCardApplicationldentificationV2
Generdcia 2, verzia 2:

Informdcie uloZené na kontrolnej karte stvisiace s identifikdciou aplikdcie karty (poziadavka 363a

prilohy IC).

ControlCardApplicationIdentificationV2 ::= SEQUENCE ({
lengthOfFollowingData LengthOfFollowingData,
vuConfigurationLengthRange VuConfigurationLengthRange
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lengthOfFollowingData je pocet bajtov, ktoré nasleduji v zdzname.

vuConfigurationLengthRange je pocet bajtov na tachografovej karte, ktoré st k dispozicii na
ukladanie konfigurdcii VU.%

j) Vkladd sa tento bod 2.60a:
,2.60a. DownloadInterfaceVersion
Generdcia 2, verzia 2:

Kdd oznacujici verziu rozhrania jednotky vozidla na stahovanie.
DownloadInterfaceVersion ::= OCTET STRING (SIZE(2))

Priradenie hodnét: ‘aabb’™H:
‘aa’H ‘00’H: nepouziva sa,
‘OT’H: jednotka vozidla generacie 2,
‘bb’H ‘00°H: nepouziva sa,
‘O1’H: verzia 2 jednotky vozidla generacie 2.%
k)  Vkladd sa tento bod 2.61a:
,2.61a. DriverCardApplicationldentificationV2
Generacia 2, verzia 2:

Informdcie uloZené na karte vodica savisiace s identifikdciou aplikdcie karty (poziadavka 278a
prilohy IC).

DriverCardApplicationIdentificationV2 ::= SEQUENCE ({

lengthOfFollowingData

LengthOfFollowingData,
noOfBorderCrossingRecords

NoOfBorderCrossingRecords,
noOfLoadUnloadRecords

NoOfLoadUnloadRecords,
noOfLoadTypeEntryRecords

NoOfLoadTypeEntryRecords,
vuConfigurationLengthRange VuConfigurationLengthRange

lengthOfFollowingData je pocet bajtov, ktoré nasleduji v zdzname.

noOfBorderCrossingRecords je pocet ziznamov o prekrocen{ hranice, ktoré mozno ulozZit na karte
vodica.

noOfLoadUnloadRecords je pocet zdznamov o naklddke/vyklidke, ktoré mozno ulozif na karte
vodica.

noOfLoadTypeEntryRecords je pocet ziznamov o zdpise druhu ndkladu, ktoré mozno ulozit na
karte vodica.

vuConfigurationLengthRange je pocet bajtov na tachografovej karte, ktoré st k dispozicii na
ukladanie konfigurdcii VU.%

1) Bod 2.63 sa nahrddza takto:
»2.63. DSRCSecurityData
Generdcia 2:
Tento détovy typ je vymedzeny v dodatku 11.%
m) Vbode 2.66 sa text zodpovedajtici Generacii 2 nahrddza takto:

,Generacia 2
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EntryTypeDailyWorkPeriod ::= INTEGER {
Begin, related time = card insertion time or time of entry(0),
End, related time = card withdrawal time or time of entry (1),
Begin, related time manually entered (start time) (2),
End, related time manually entered (end of work period) (3)

Priradenie hodnét: podl'a normy ISO/IEC8824-1.%

Bod 2.70 sa meni takto:

i) Nadpis zodpovedajiici Generécii 2 sa nahrddza takto:

»Generdcia 2, verzia 1:%

ii) Dopfﬁa sa tento text:

»Generdcia 2, verzia 2:

‘Ox’H
‘00'H
‘0T'H
‘02’H
‘03’H
‘04H
‘05’H
‘06'H
‘07H
‘08'H
‘09H
‘0A'H
‘OB'H
‘0OCH
‘OD’H
‘OEH

‘OFH

‘IxH
‘10H
‘1TH
‘12’H
‘13’H
‘14H
‘15’H
‘16'H
‘17’H
‘18H
‘19H
‘1AH
‘1BH
‘1CH

Vseobecné udalosti,

Bez dalsich podrobnosti,

VloZenie neplatnej karty,

Konflikt karty,

Prekryvanie casov,

Jazda bez prislu$nej karty,

VloZenie karty za jazdy,

Nespravne uzavretd posledna relacia karty,

Prekrocenie rychlosti,

Prerusenie napdjania,

Chyba tdajov o pohybe,

Nestilad idajov o pohybe vozidla,

Casovy rozpor (medzi GNSS a vstavanymi hodinami VU),
Chyba komunikdcie s dialkovym komunika¢nym zariadenim,
Chybajtce informécie o polohe z prijimaca GNSS,

Chyba komunikécie s externym zariadenim GNSS,

Anomalia GNSS,

Pokusy o narusenie zabezpecenia v suvislosti s jednotkou vozidla,
Bez dalsich podrobnost,

Zlyhanie autentifikdcie snimaca pohybu,

Zlyhanie autentifikdcie tachografovej karty,
Neopravnend zmena snimaca pohybu,

Chyba integrity vstupnych tidajov karty,

Chyba integrity uloZenych tdajov o pouzivatelovi,
Internd chyba prenosu tdajov,

Neopravnené otvorenie krytu,

Manipuldcia s hardvérom,

Zistend manipuldcia GNSS,

Zlyhanie autentifikdcie externého zariadenia GNSS,

Platnost osvedcenia externého zariadenia GNSS sa skonc¢ila,

Nezrovnalost medzi idajmi o pohybe a uloZenymi Gdajmi o ¢innosti vodica,
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‘ID'Haz‘1FH  Vyhradené na budiice pouzitie (RFU),

‘2xH Pokusy o narusenie zabezpecenia v stivislosti so snimacom,
‘20'H Bez dalsich podrobnosti,

21'H Zlyhanie autentifikdcie,

‘22’H Chyba integrity uloZenych adajov,

23'H Internd chyba prenosu tidajov,

24'H Neopravnené otvorenie krytu,

25'H Manipulécia s hardvérom,

26'Haz 2FH  Vyhradené na budiice pouzitie (RFU),

‘3x’H Poruchy zdznamového zariadenia,
‘30'H Bez dalsich podrobnosti,

‘31'H Internd porucha VU,

‘32’H Porucha tlaciarne,

‘33’H Porucha zobrazenia,

‘34'H Porucha stahovania,

‘35'H Porucha snfmaca,

‘36'H Interny prijima¢ GNSS,

‘37H Externé zariadenie GNSS,

‘38'H Dialkové komunikaéné zariadenie,
‘39'H Rozhranie ITS,

‘3A'H Porucha interného snimaca,

3BHaz ‘3FH  Vyhradené na budiice pouzitie (RFU),
‘4x’H Poruchy karty,

‘40'H Bez dalsich podrobnosti,

‘41’H az ‘4FH  Vyhradené na budtice pouzitie (RFU),

‘50Haz ‘7FH  Vyhradené na budiice pouzitie (RFU),
‘80’'Haz FFH  Podla vyrobcu.”;

o)  Bod 2.71 sa nahrddza takto:
,2.71. ExtendedSealldentifier
Generacia 2:

Rozsireny identifikdtor plomby jednoznacne identifikuje plombu (poziadavka 401 prilohy IC).

ExtendedSealIdentifier ::= SEQUENCE({
manufacturerCode IA5String (SIZE(2)),
sealIldentifier IAS5String (SIZE(8))

manufacturerCode je kéd vyrobcu plomby. Priradenie hodndt: pozri databizu evidencie, ktort
spravuje Eur6pska komisia (https://dtc.jrc.ec.europa.eu).

sealldentifier je identifikitor plomby jedine¢ny pre daného vyrobcu. Priradenie hodndt:
alfanumerické ¢islo, jedine¢né v doméne vyrobcu podla normy [ISO8859-1].%
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V bode 2.76 sa odsek medzi nadpisom a kddom nahradza takto:
,Generdcia 2:

Geo-stiradnice sa kéduja ako celé ¢isla (integer). Ide o ndsobky kédovania +DDMM.M pre zemepisni Sirku
a +DDDMMM pre zemepisnii dizku. +DD a +DDD tu urcuje stupne a MM.M mmuty Zemepisna dlzka a $irka
neznamej polohy sa vyjadri ako hexadecimdlna hodnota ‘7FFFFF (v desiatkovej stistave 8388607).

Vkladajt sa tieto body 2.79a, 2.79b a 2.79c:
,2.79a. GNSSAuthAccumulatedDriving
Generdcia 2, verzia 2:

Informdcie uloZené na karte vodica alebo dielenskej karte, ktoré poskytujii stav autentifikdcie poloh
vozidla podla GNSS, ak kumulovany ¢as jazdy dosiahne ndsobok troch hodin (poziadavky 306d
a 356d prilohy IC).

GNSSAuthAccumulatedDriving ::= SEQUENCE ({
gnssAuthADPointerNewestRecord INTEGER (0. .NoOfGNSSADRecords -1),
gnssAuthStatusADRecords SET SIZE (NoOfGNSSADRecords) OF

GNSSAuthStatusADRecord

gnssAuthADPointerNewestRecord je index naposledy aktualizovaného zdznamu o stave
autentifikdcie polohy GNSS.

Priradenie hodnét je ¢islo zodpovedajice pocitadlu zdznamov o stave autentifikdcie polohy GNSS
za¢inajice sa od ‘0’ pre prvy vyskyt zdznamu o stave autentifikdcie polohy GNSS v §truktire.

gnssAuthStatusADRecords siibor zdznamov obsahujicich ddtum a ¢as, ked kumulovand jazda
dosiahne ndsobok troch hodin, a stav autentifikdcie polohy GNSS.

2.79b. GNSSAuthStatusADRecord
Generdcia 2, verzia 2:

Informacie uloZené na karte vodica alebo dielenskej karte, ktoré poskytuji stav autentifikdcie polohy
vozidla podla GNSS, ak kumulovany ¢as jazdy dosiahne ndsobok troch hodin (poziadavky 306¢
a 356¢ prilohy IC). Dalgie informacie tykajdce sa samotnej polohy GNSS sa ukladaji v inom zdzname
(pozri 2.79 GNSSAccumulatedDrivingRecord).

GNSSAuthStatusADRecord ::= SEQUENCE ({
timeStamp TimeReal,
authenticationStatus PositionAuthenticationStatus

timeStamp je ditum a cas, ked kumulovany ¢as jazdy dosiahne ndsobok troch hodin (ktoré st také isté
ako ddtum a ¢as ulozené v zodpovedajicom sibore GNSSAccumulatedDrivingRecord).

authenticationStatus je stav autentifikicie polohy GNSS, ked kumulovany cas jazdy dosiahne
ndsobok troch hodin.

2.79c. GNSSPlaceAuthRecord
Generécia 2, verzia 2:

Informdcie stvisiace s polohou vozidla podla GNSS (poziadavky 108, 109, 110, 296, 306a, 306c,
306e, 306g, 356a, 356¢, 356€ a 356g prilohy IC).
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GNSSPlaceAuthRecord ::= SEQUENCE ({
timeStamp TimeReal,
gnssAccuracy GNSSAccuracy,
geoCoordinates GeoCoordinates,

t)

authenticationStatus
PositionAuthenticationStatus

timeStamp je ddtum a Cas, ked bola urcend poloha vozidla podla GNSS.
gnssAccuracy je presnost dajov GNSS o polohe.
geoCoordinates je poloha zaznamenand pomocou GNSS.
authenticationStatus je stav autentifikdcie polohy GNSS, ked bola urcend.;
Bod 2.84 sa nahrddza takto:
,2.84. Vyhradené na budiice pouzitie;
Vklada sa tento bod 2.89a:
,2.89a. LengthOfFollowingData
Generdcia 2, verzia 2:

Ukazovatel dizky rozsiritelnych zaznamov.

LengthOfFollowingData ::= INTEGER(0.. 216-1)

Priradenie hodnét: Pozri dodatok 2.%
Vklada sa tento bod 2.90a:
,2.90a. LoadType

Generacia 2, verzia 2:

Kéd identifikujtci zapisany druh ndkladu.

LoadType ::= INTEGER(0..255)
Priradenie hodnét:
‘00'H Nedefinovany druh nakladu,
‘OT'H Tovar,
‘02’H Cestujtci,
‘03Haz FFH  Vyhradené na budice pouzitie (RFU).

u)  Vkladd sa tento bod 2.101a:

V)

,2.101a. NoOfBorderCrossingRecords

Generdcia 2, verzia 2:

Pocet zdznamov o prekroceni hranice, ktoré mozno ulozit na karte vodica alebo na dielenskej karte.

NoOfBorderCrossingRecords ::= INTEGER(O.. 216-1)

Priradenie hodnét: pozri dodatok 2.%
Vkladd sa tento bod 2.111a:
,2.111a. NoOfLoadUnloadRecords

Generdcia 2, verzia 2:
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Pocet zaznamov o naklddke/vykladke, ktoré mozno ulozit na karte.

NoOfLoadUnloadRecords ::= INTEGER(0..216-1)

Priradenie hodnét: pozri dodatok 2.%

w)  Vkladd sa tento bod 2.112a:

,2.112a. NoOfLoadTypeEntryRecords

Generdcia 2, verzia 2:

Pocet zdznamov o zdpise druhu nakladu, ktoré mozno ulozit na karte vodica alebo na dielenskej karte.

NoOfLoadTypeEntryRecords ::= INTEGER(0..216-1)

Priradenie hodnét: pozri dodatok 2.%

x)  Vkladd sa tento bod 2.114a:

,2.114a. OperationType

Generacia 2, verzia 2:

Kad identifikujici zapisany druh operdcie.

OperationType ::= INTEGER (0

Priradenie hodnot:

‘00H
‘OT'H
‘02’H
‘03’H
‘04H az FFH

Vyhradené na budice pouzitie (RFU),
Operécia nakladky,

Operécia vykladky,

Operécia sticasnej nakladky/vykladky,
Vyhradené na budtce pouzitie (RFU).

y)  Vkladajt sa tieto body 2.116a a 2.116b:

,2.116a. PlaceAuthRecord

..255)

Informdcie tykajtice sa miesta, kde sa denny pracovny Cas zacina alebo kondi (poziadavky 108, 271,
296, 324 a 347 prilohy IC).

Generdcia 2, verzia 2:

PlaceAuthRecord ::= SEQUENCE ({

entryTime TimeReal,

entryTypeDailyWorkPeriod
EntryTypeDailyWorkPeriod,

dailyWorkPeriodCountry NationNumeric,
dailyWorkPeriodRegion RegionNumeric,
vehicleOdometerValue OdometerShort,
entryGNSSPlaceAuthRecord GNSSPlaceAuthRecord

entryTime je ditum a as tykajtci sa zdpisu.

entryTypeDailyWorkPeriod je typ zdpisu.

dailyWorkPeriodCountry je zapisand krajina.

dailyWorkPeriodRegion je zapisany region.

vehicleOdometerValue je stav pocitadla kilometrov v Case zdpisu miesta.

entryGNSSPlaceAuthRecord je zaznamenand poloha, stav autentifikicie podla GNSS a ¢as.
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2.116b. PlaceAuthStatusRecord
Generdcia 2, verzia 2:

Informdcie uloZené na karte vodica alebo dielenskej karte, ktoré poskytuja stav autentifikdcie miesta,
kde sa denny pracovny ¢as zacina alebo kondi (poziadavky 306a a 356a prilohy IC). Dalsie informécie
tykajtce sa samotného miesta sa ukladaji v inom zdzname (pozri 2.117 PlaceRecord).

PlaceAuthStatusRecord ::= SEQUENCE {
entryTime TimeReal,
authenticationStatus PositionAuthenticationStatus

}
entryTime je ddtum a Cas tykajiici sa zdpisu (pri¢om je taky isty ako ddtum a ¢as v zodpovedajicom
stibore PlaceRecord).
authenticationStatus je stav autentifikdcie zaznamenanej polohy GNSS.*
z)  Vkladd sa tento bod 2.117a:
,2.117a. PositionAuthenticationStatus

Generdcia 2, verzia 2:

PositionAuthenticationStatus ::= INTEGER(0..255)

Priradenie hodnét (pozri dodatok 12):

‘00'H Neautentifikované (pozri poZiadavku GNS_39 v dodatku 12),
‘OT'H Autentifikované (pozri poziadavku GNS_39 v dodatku 12),
‘02Haz ‘FFH  Vyhradené na budice pouzitie (RFU).%

aa) Vbode 2.120 sa priradenia hodnét 22'H az ‘7FH nahrddzaji takto:

»22’H VuBorderCrossingRecord,
23H VuLoadUnloadRecord,
24H VehicleRegistrationldentification,

25Haz ‘7FH  Vyhradené na budiice pouzitie (RFU).

bb) Vkladd sa tento bod 2.158a:
,2.158a. TachographCardsGenlSuppression
Generdcia 2, verzia 2:

Schopnost VU druhej genericie pouzivat karty vodica, kontrolné karty a podnikové karty prvej
generdcie (pozri dodatok 15, MIG_002).

TachographCardsGenlSuppression ::= INTEGER (0..216-
1)

Priradenie hodnot:

‘0000'H VU je schopnd pouzivat tachografové karty generdcie 1 (predvolend hodnota),
‘ASE3’H VU nie je schopnd pouzivat tachografové karty generdcie 1,

Vsetky ostatné ~ Nepouziva sa.;
hodnoty
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cc)  Vkladd sa tento bod 2.166a:
,2.166a. VehicleRegistrationldentificationRecordArray
Generdcia 2, verzia 2:
Identifikdcia evidencie vozidla plus metatidaje pouzité v stahovacom protokole.
VehicleRegistrationIdentificationRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER (1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF
VehicleRegistrationIdentification
}
recordType oznaluje typ zdznamu (VehicleRegistrationldentification). Priradenie hodndt: pozri
RecordType.
recordSize je velkost zdznamu VehicleRegistrationldentification v bajtoch.
noOfRecords je pocet zéznamov v stibore zdznamov.
records je stibor identifikdcie evidencie vozidla.*;
dd) Vbode 2.168 sa prvy riadok za nadpisom nahradza takto:
»Generdcia 2, verzia 1:%
ee) Bod 2.174 sa meni takto:

i)

ii)

Nadpis zodpovedajiici Generdcii 2 sa nahrddza takto:
,Generdcia 2, verzia 1:%
Dopfﬁa sa tento text:

,Generdcia 2, verzia 2:

VuCalibrationRecord ::= SEQUENCE {
calibrationPurpose
workshopName
workshopAddress
workshopCardNumber
workshopCardExpiryDate
vehicleIdentificationNumber
vehicleRegistrationIdentification
wVehicleCharacteristicConstant
kConstantOfRecordingEquipment
1TyreCircumference
tyreSize
authorisedSpeed
oldOdometerValue
newOdometerValue
oldTimeValue
newTimeValue
nextCalibrationDate
sensorSerialNumber
sensorGNSSSerialNumber
rcmSerialNumber
sealDataVu
byDefaultLoadType
calibrationCountry
calibrationCountryTimestamp

CalibrationPurpose,

Name,

Address,

FullCardNumber,

TimeReal,
VehicleIdentificationNumber,
VehicleRegistrationIdentification,
W-VehicleCharacteristicConstant,
K-ConstantOfRecordingEquipment,
L-TyreCircumference,

TyreSize,

SpeedAuthorised,

OdometerShort,

OdometerShort,

TimeReal,

TimeReal,

TimeReal,

SensorSerialNumber,
SensorGNSSSerialNumber,
RemoteCommunicationModuleSerialNumber,
SealDataVu,

LoadType,

NationNumeric,

TimeReal

Oproti generdcii 1 sa navySe pouzije tento ddtovy prvok:

sensorSerialNumber je sériové ¢islo snimaca pohybu sparovaného s jednotkou vozidla na konci kalibrécie.

sensorGNSSSerialNumber je sériové islo externého zariadenia GNSS spojeného s jednotkou vozidla na
konci (pripadnej) kalibracie.

rcmSerialNumber je sériové ¢islo dialkového komunikaéného zariadenia spojeného s jednotkou vozidla na
konci (pripadnej) kalibracie.
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sealDataVu poskytuje informdcie o plombdch na réznych dieloch vozidla.
byDefaultLoadType je predvoleny druh nékladu vozidla (existuje len vo verzii 2).
calibrationCountry je krajina, v ktorej sa vykonala kalibricia.

calibrationCountryTimestamp je ddtum a cas, ked prijimac GNSS poskytol polohu pouzZiti na urcenie
krajiny, v ktorej bola vykonand kalibracia.;

ff)  Vkladd sa tento bod 2.185a:
,2.185a. VuConfigurationLengthRange
Generdcia 2, verzia 2:

Pocet bajtov na tachografovej karte, ktoré s k dispozicii na ukladanie konfiguracii VU.

VuConfigurationLengthRange ::= INTEGER(0..216-1)

Priradenie hodnét: pozri dodatok 2.%
gg)  Vkladd sa tento bod 2.192a:
,2.192a. VuDigitalMapVersion
Generdcia 2, verzia 2:

Verzia digitdlnej mapy uloZenej v jednotke vozidla (poziadavka 133j prilohy IC).

VuDigitalMapVersion ::= IASString(SIZE(12))

Priradenie hodnét: 3pecifikované na urCenom zabezpecenom webovom sidle spristupnenom
Eurdpskou komisiou (poziadavka 133k prilohy IC).%

hh) Bod 2.203 sa meni takto:
i) Nadpis zodpovedajiici Generdcii 2 sa nahradza takto:
,Generdcia 2, verzia 1:%
ii) Dopfﬁa sa tento text:
,Generdcia 2, verzia 2:

Informdcie uloZené v jednotke vozidla, ktoré sa vztahuji na polohu vozidla podla GNSS, ak kumulovany ¢as
jazdy dosiahne nasobok troch hodin (poziadavky 108 a 110 prilohy IC).

VuGNSSADRecord ::= SEQUENCE {
timestamp TimeReal,
cardNumberAndGenDriverSlot FullCardNumberAndGeneration,
cardNumberAndGenCodriverSlot FullCardNumberAndGeneration,
gnssPlaceAuthRecord GNSSPlaceAuthRecord,
vehicleOdometerValue OdometerShort

Vo verzii 2 generdcie 2 sa namiesto gnssPlaceRecord pouziva gnssPlaceAuthRecord, ktory obsahuje navyse
stav autentifikdcie GNSS.*

ii)  Vkladaju sa tieto body 2.203a a 2.203b:
,2.203a. VuBorderCrossingRecord
Generdcia 2, verzia 2:

Informdcie uloZené v jednotke vozidla, ktoré sa tykaja prekroceni hranice, ked vozidlo prekrocilo
hranicu krajiny (poziadavky 133a a 133b prilohy IC).
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VuBorderCrossingRecord ::= SEQUENCE ({
cardNumberAndGenDriverSlot FullCardNumberAndGeneration,
cardNumberAndGenCodriverSlot FullCardNumberAndGeneration,
countrylLeft NationNumeric,
countryEntered NationNumeric,
gnssPlaceAuthRecord GNSSPlaceAuthRecord,
vehicleOdometerValue OdometerShort

cardNumberAndGenDriverSlot identifikuje kartu vloZen v slote vodica vrdtane jej generécie.

cardNumberAndGenCodriverSlot identifikuje kartu vloZent v slote druhého vodica vritane jej
generacie.

countryLeft je krajina, ktort vozidlo opustilo, na zdklade poslednej dostupnej polohy predtym, nez
bolo zistené prekrocenie hranice. ,ZvySok sveta“ (kod NationNumeric ‘FFH) sa pouzije, ked jednotka
vozidla nie je schopnd urcit krajinu, v ktorej sa vozidlo nachddza (napr. aktudlna krajina nie je
stcastou uloZenych digitdlnych map).

countryEntered je krajina, do ktorej vozidlo vstapilo. ,Zvysok sveta“ (kod NationNumeric ‘FFH) sa
pouzije, ked jednotka vozidla nie je schopnd urcit krajinu, v ktorej sa vozidlo nachddza (napr.
aktudlna krajina nie je sicastou ulozenych digitdlnych map).

gnssPlaceAuthRecord obsahuje informécie tykajice sa polohy vozidla, ked bolo zistené prekrocenie
hranice, a stavu autentifikdcie tejto polohy.

vehicleOdometerValue je stav pocitadla kilometrov, ked jednotka vozidla zistila, ze vozidlo
prekrocilo hranicu krajiny.

2.203b. VuBorderCrossingRecordArray
Generdcia 2, verzia 2:

Informacie uloZené v jednotke vozidla, ktoré sa tykaja prekroceni hranice vozidlom (poziadavka 133c

prilohy IC).
VuBorderCrossingRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER (0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF VuBorderCrossingRecord

recordType oznaluje typ zdznamu (VuBorderCrossingRecord). Priradenie hodndt: pozri
RecordType.

recordSize je velkost zdznamu VuBorderCrossingRecord v bajtoch.
noOfRecords je pocet zdznamov v sibore zdznamov.
records je stibor zdznamov o prekroceniach hranice.”;

j)  Vkladd sa tento bod 2.204a:

,2.204a. VuGnssMaximalTimeDifference

Generdcia 2, verzia 2:
Maximdlny rozdiel medzi skutoénym casom a casom hodin redlneho casu VU vychddzajiici
z maximdlnej Casovej odchylky Specifikovanej v poziadavke 41 prilohy IC, ktory jednotka vozidla

prendsa do externého zariadenia GNSS, pozri poziadavku GNS_3g v dodatku 12.

VuGnssMaximalTimeDifference ::= INTEGER(0..65535)
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kk)

il

V bode 2.205 sa text zodpovedajici Generdcii 2 nahradza takto:

»Generacia 2:

Vuldentification ::= SEQUENCE {
vuManufacturerName VuManufacturerName,
vuManufacturerAddress
VuManufacturerAddress,

vuPartNumber VuPartNumber,
vuSerialNumber VuSerialNumber,
vuSoftwareIdentification VuSoftwarelIdentification,
vuManufacturingDate VuManufacturingDate,
vuApprovalNumber VuApprovalNumber,
vuGeneration Generation,
vuBRbility VuRbility,
vuDigitalMapVersion VuDigitalMapVersion

Oproti generdcii 1 sa navy$e pouziji tieto datové prvky:

vuGeneration identifikuje generaciu jednotky vozidla.

vuAbility poskytuje informdcie o tom, ¢ VU podporuje tachografové karty generdcie 1 alebo nie.

vuDigitalMapVersion je verzia digitdlnej mapy uloZenej v jednotke vozidla (existuje len vo verzii 2).

Vkladaj sa tieto body 2.208a a 2.208b:

»2.208a.

2.208b.

VuLoadUnloadRecord
Generdcia 2, verzia 2:

Informdcie uloZené v jednotke vozidla, ktoré sa tykaju zapisanej operdcie nakladky/vykladky
(poziadavky 133e, 133fa 133g prilohy IC).

VuLoadUnloadRecord ::= SEQUENCE {
timeStamp TimeReal,
operationType OperationType
cardNumberAndGenDriverSlot FullCardNumberAndGeneration,
cardNumberAndGenCodriverSlot FullCardNumberAndGeneration,
gnssPlaceAuthRecord GNSSPlaceAuthRecord,
vehicleOdometerValue OdometerShort

timeStamp je ddtum a Cas, ked bola zapisand operdcia nakladky/vykladky.
operationType je druh zapisanej operdcie (naklddka, vyklddka alebo sticasnd naklddka/vykladka).
cardNumberAndGenDriverSlot identifikuje kartu vloZen v slote vodica vrtane jej generécie.

cardNumberAndGenCodriverSlot identifikuje kartu vloZenii v slote druhého vodica vritane jej
generacie.

gnssPlaceAuthRecord obsahuje informdcie tykajice sa polohy vozidla a stav autentifikdcie tejto
polohy.

vehicleOdometerValue je stav pocitadla kilometrov tykajici sa operdcie nakladky/vykladky.
VuLoadUnloadRecordArray
Generdcia 2, verzia 2:

Informacie uloZené v jednotke vozidla, ktoré sa tykaji zapisanej operacie nakladky/vykladky vozidla
(poziadavka 133h prilohy IC).
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VuLoadUnloadRecordArray ::= SEQUENCE ({
recordType RecordType,
recordSize INTEGER(1..65535),
noOfRecords INTEGER(0..65535),
records SET SIZE (noOfRecords) OF VuLoadUnloadRecord

recordType oznacuje typ zdznamu (VuLoadUnloadRecord). Priradenie hodndt: pozri RecordType.
recordSize je velkost zdznamu VuLoadUnloadRecord v bajtoch.
noOfRecords je pocet zdznamov v sibore zdznamov.

records je stibor zdznamov o operdcidch nakladky/vykladky.

mm) Bod 2.219 sa menf takto:

nn)

00)

i)

ii)

Nadpis zodpovedajiici Generdcii 2 sa nahrddza takto:
»Generdcia 2, verzia 1:%

Dopfﬁa sa tento text:

»Generdcia 2, verzia 2:

Informdcie uloZené v jednotke vozidla, ktoré sa tykaji miesta, kde sa vodicovi za¢ina alebo konéi denny
pracovny ¢as (poziadavka 87 prilohy IB a poziadavky 108 a 110 prilohy IC).

VuPlaceDailyWorkPeriodRecord ::= SEQUENCE ({
fullCardNumberAndGeneration FullCardNumberAndGeneration,
placeAuthRecord PlaceAuthRecord

Namiesto ddtového prvku placeRecord pouziva verzia 2 datovej Struktiry generdcie 2 tento détovy prvok:

placeAuthRecord obsahuje informdcie tykajice sa zapisaného miesta, zaznamenanej polohy, stavu
autentifikdcie GNSS a ¢asu urcenia polohy.*;

Zabod 2.222 sa vkladd tento bod:

»2.222a. VuRtcTime

Generdcia 2, verzia 2:

Cas RTC hodin jednotky vozidla, ktory VU prendsa do externého zariadenia GNSS, pozri poziadavku
GNS_3f v dodatku 12.

VuRtcTime ::= TimeReal

“,
)

Vkladaju sa tieto body 2.234a, 2.234b a 2.234c:

,2.234a. WorkshopCardApplicationldentificationV2

Generdcia 2, verzia 2:

Informdcie uloZené na dielenskej karte stvisiace s identifikdciou aplikdcie karty (poZiadavka 330a
prilohy IC).

WorkshopCardApplicationIdentificationV2 ::= SEQUENCE ({
lengthOfFollowingData LengthOfFollowingData,
noOfBorderCrossingRecords

NoOfBorderCrossingRecords,
noOfLoadUnloadRecords NoOfLoadUnloadRecords,
noOfLoadTypeEntryRecords

NoOfLoadTypeEntryRecords,
vuConfigurationLengthRange

VuConfigurationLengthRange
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lengthOfFollowingData je pocet bajtov, ktoré nasleduji v zdzname.

noOfBorderCrossingRecords je pocet ziznamov o prekroceni hranice, ktoré mozno ulozit na
dielenskej karte.

noOfLoadUnloadRecords je pocet zdznamov o naklddke/vyklidke, ktoré mozno uloZif na
dielenskej karte.

noOfLoadTypeEntryRecords je pocet zdznamov o zdpise druhu ndkladu, ktoré mozno ulozit na
dielenskej karte.

vuConfigurationLengthRange je pocet bajtov na tachografovej karte, ktoré st k dispozicii na
ukladanie konfiguracii VU.

2.234b. WorkshopCardCalibrationAddData
Generdcia 2, verzia 2:

Informécie uloZené na dielenskej karte, ktoré sa tykaji doplnkovych tdajov (t. j. predvoleny druh
ndkladu) zapisanych pocas kalibrécie (poziadavka 3561 prilohy IC).

WorkshopCardCalibrationAddData ::= SEQUENCE {
calibrationPointerNewestRecord INTEGER(0O..NoOfCalibrationRecords -
1)!
workshopCardCalibrationAddDataRecords SET SIZE(NoOfCalibrationRecords) OF
WorkshopCardCalibrationAddDataRecord

calibrationPointerNewestRecord je index naposledy aktualizovaného zdznamu doplnkovych
kalibra¢nych tdajov.

Priradenie hodnét je Cislo zodpovedajice pocitadlu zdznamov doplnkovych kalibracnych ddajov
zacinajuce sa od ‘0’ pre prvy vyskyt zdznamu doplnkovych kalibra¢nych adajov v $truktare.

workshopCardCalibrationAddDataRecords je stibor zdznamov obsahujtcich stary ddtum a cas,
identifikdciu vozidla a predvoleny druh ndkladu vozidla.

2.234c. WorkshopCardCalibrationAddDataRecord
Generdcia 2, verzia 2:

Informacie uloZené na dielenskej karte, ktoré sa tykaji predvoleného druhu nakladu zapisaného pocas
kalibrécie (poziadavka 356k prilohy IC).

WorkshopCardCalibrationAddDataRecord ::= SEQUENCE {
0ldTimeValue TimeReal,
vehicleIdentificationNumber VehicleIdentificationNumber,
byDefaultLoadType LoadType,
calibrationCountry NationNumeric,
calibrationCountryTimestamp TimeReal

oldTimeValue je stard hodnota ddtumu a casu nachddzajiica sa v zodpovedajicom zdzname
WorkshopCardCalibrationRecord.

vehicleldentificationNumber je identifika¢né ¢islo vozidla, ktoré sa nachddza aj v zodpovedajicom
zdzname WorkshopCardCalibrationRecord.

byDefaultLoadType je predvoleny druh nékladu vozidla (existuje len vo verzii 2).
calibrationCountry je krajina, v ktorej sa vykonala kalibricia.

calibrationCountryTimestamp je ddtum a cas, ked prijima¢ GNSS poskytol polohu pouziti na
urcenie tejto krajiny.
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31. Dodatok 2 sa meni takto:

a) Vbode 2.5 sa druhy podbod v bode TCS_09 nahrddza takto:

,stav prevadzky pocas vykondvania prikazov alebo pocas spojenia s jednotkou vozidla,*;

b) Bod 3 sa meni takto:

i) Vbode 3.2.1 savbode TCS_16 vypusta Stvrtd zardzka;

i) Bod 3.5.7.2 sa menf takto:

1. Bod TCS_86 sa nahrddza takto:

,TCS_86 Prikaz moZno vykonat v MF, DF Tachograph a DF Tachograph_G2, pozri aj TCS_34.%

2. Body TCS_88 a TCS_89 sa nahradzajii takto:

,TCS_88 Pri kratkych APDU platia tieto pravidld: IFD pouzZije minimdlny pocet APDU potrebny
na prenos obsahu prikazu, pricom v prvom APDU prenesie maximalny pocet bajtov.

Karta vSak musi podporovat akdkolvek hodnotu ‘Lc’ do 255 bajtov.

TCS_89 Pri rozsirenych APDU platia tieto pravidld: ak sa certifikdt nezmesti do jediného APDU,
karta musi podporovat refazenie prikazov. IFD pouZzije minimdlny pocet APDU
potrebny na prenos obsahu prikazu, pricom v prvom APDU prenesie maximdlny
pocet bajtov. Ak je potrebné retazenie, karta musi podporovat akitkol'vek hodnotu
‘Lc¢’ do maximalnej uvedenej rozsirenej dlzky.

Poznamka: V stlade s dodatkom 11 karta uchovd certifikdt alebo relevantny obsah

certifikdtu a aktualizuje svoj currentAuthenticatedTime.

Strukttira odpovedacej spravy a slovd oznacujtce stav st vymedzené v TCS_85.%

iii) Vbode 3.5.10 sa posledny riadok tabulky v bode TCS_101 nahradza takto:

»Le 1 ‘00h’

Podl'a ISO/IEC 7816-4

iv) Vbode 3.5.16 sa posledny riadok tabulky v bode TCS_138 nahradza takto:

»Le 1 ‘00h’

Podla ISO[IEC 7816-4

Bod 4 sa men{ takto:

i) Vbode TCS_141 sa druhy podbod nahrddza takto:

,Maximdlne a minimdlne pocty zdznamov pre rozne aplikdcie st urcené v tejto kapitole. Na kartdch vodica
a dielenskych kartich generdcie 2 vo verzii 2 musi aplikdcia generdcie 1 podporovat maximdlny pocet
zdznamov uvedeny v odsekoch TCS_150 a TCS_158.%

i) Vbode 4.2.1 sa tabulka v bode TCS_150 meni takto:

1. Riadok zodpovedajtci cardIssuingAuthorityName sa nahrddza takto:
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|| | LcardIssuingAuthorityName 36 36 {00,20..20}
2. Riadok zodpovedajiici LastCardDownload sa nahrddza takto:
|| LLastCardDownload 4 4 {00..00}
iii) Bod 4.2.2 sa meni takto:
1. Bod TCS_152 sa nahrddza takto:
,TCS_152 Po personalizicii musi mat aplikdcia karty vodica generdcie 2 tato stdlu $truktiiru

stiborov a pravidla pristupu k nim:

Pozndmky:

— Krdtky identifikdtor EF SFID je dany ako ¢islo v desiatkovej siistave — napr. hodnota

30 zodpovedd hodnote 11110 v bindrnom vyjadreni.

— EF Application_Identification_V2, EF Places_Authentication, EF GNSS_Places_Au-
thentication, EF  Border_Crossings, EF
VU_Configuration a EF Load_Type_Entries existuji len na karte vodica generacie

2 vo verzii 2.

Load_Unload_Operations,  EF

— cardStructureVersion v EF Application_Identification sa rovna {01 01} pre verziu 2
karty vodica generdcie 2, kym v pripade verzie 1 karty vodica generdcie 2 to bolo

{01 00}.
Pravidla pristupu
Subor ID SFID |Read/Select Update
suboru
L_DF Tachograph G2 SC1
—EF Applicajcionﬁldentification ‘0501h 1 SC1 NEV
—EF CardMA Certificate *Cl00h| 2 sCl NEV
I—EF CardSignCertificate ‘Cl01lh 3 SC1 NEV
—EF CA Certificate ‘C108h 4 sC1 NEV
—EF Link Certificate *C10%h 5 sC1 NEV
I—EF Identification *0520h 6 SC1 NEV
—EF Card Download ‘050Eh 7 sC1 2ol
—EF Driving Licence Info ‘0521h| 10 sC1 NEV
—EF Events Data Y0502h| 12 SC1 SM-MAC-G2
—EF Faults Data ‘0503h| 13 sC1 SM-MAC-G2
—EF Driver Activity Data ‘0504h| 14 sC1 SM-MAC-G2
—EF Vehicles Used Y0505h| 15 SC1 SM-MAC-G2
I—EF Places ‘0506h| 16 SC1 SM-MAC-G2
—EF Current Usage ‘0507h| 17 SC1 SM-MAC-G2
—EF Control Activity Data *0508h| 18 sCl SM-MAC-G2
—EF Specific Conditions ‘0522h| 19 SC1 SM-MAC-G2
—EF VehicleUnits Used ‘0523h 20 SC1 SM-MAC-G2
—EF GNSS Places ‘0524h| 21 SC1 SM-MAC-G2
—EF Application Identification V2 |‘'0525h| 22 SC1 NEV
—EF Places_Authentication ‘0526h| 23 SC1 SM-MAC-G2
—EF GNSS_Places_Authentication *0527h| 24 SC1 SM-MAC-G2
—EF Border Crossings *0528h| 25 SC1 SM-MAC-G2
—EF Load Unload Operations Y0529h| 26 SC1 SM-MAC-G2
—EF Load Type Entries Y0530h | 27 SC1 SM-MAC-G2
L-EF Vu Configuration ‘0540h| 30 SC5/SC1 SM-MAC-G2
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V tejto tabulke sa pouzivaju tieto skratky podmienok zabezpecenia:

SC1 ALW alebo SM-MAC-G2

SC5 Pre prikaz Read Binary s parnym bajtom INS: SM-C-MAC-G2
a SM-R-ENC-MAC-G2

Pre prikaz Read Binary s neparnym bajtom INS (ak sa podporuje):

NEV
2. Bod TCS_154 sa nahrddza takto:
,TCS_154 Aplikdcia karty vodica generdcie 2 md tdto ddtova Struktdru:
Velkost
(bajty)
Pocet min.
Stbor/Datovy prvok z&znamov max. Predvolené hodnoty
9830 988
DF Tachograph G2 0 48
EF Application_Identification 17 iy
DriverCardApplicationIdentification 17 17
typeOfTachographCardIld 1 1 {00}
cardStructureVersion 2 2 {01 01}
noOfEventsPerType 1 1 {00}
noOfFaultsPerType 1 1 {00}
activityStructureLength 2 2 {00 00}
noOfCardvVehicleRecords 2 2 {00 00}
noOfCardPlaceRecords 2 2 {00 00}
noOfGNSSADRecords 2 2 {00 00}
noOfSpecificConditionRecords 2 2 {00 00}
noOfCardVehicleUnitRecords 2 2 {00 00}
EF CardMA Certificate 204 SHE
CardMA Certificate 204 341 {00..00}
EF CardSignCertificate 204 341
CardSignCertificate 204 341 {00..00}
EECA Certificate 204 341
MemberStateCertificate 204 341 {00..00}
EF Link Certificate 204 341
LinkCertificate 204 341 {00..00}
EF Identification 143 143
CardIdentification 65 65
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
cardIssuingAuthorityName 36 36 {00, 20..20}
cardIssueDate 4 4 {00..00}
cardValidityBegin 4 4 {00..00}
cardExpiryDate 4 4 {00..00}
DriverCardHolderIdentification 78 78
cardHolderName 72 72
holderSurname 36 36 {00, 20..20}
holderFirstNames 36 36 {00, 20..20}
cardHolderBirthDate 4 4 {00..00}
cardHolderPreferredLanguage 2 2 {20 20}
EF Card_Download 4 4
LastCardDownload 4 4 {00..00}
EF Driving Licence Info 55 53
CardDrivingLicenceInformation 53 53
drivingLicenceIssuingAuthority 36 36 {00, 20..20}
drivingLicencelIssuingNation 1 1 {00}
drivingLicenceNumber 16 16 {20..20}
EF Events_ Data 3168 3168
CardEventData 3168 3168
cardEventRecords 11 288 288
CardEventRecord nl 24 24
eventType 1 1 {00}
eventBeginTime 4 4 {00..00}
eventEndTime 4 4 {00..00}
eventVehicleRegistration
vehicleRegistration
Nation 1 1 {00}
vehicleRegistration
Number 14 14 {00, 20..20}
EF Faults_Data HiGE | 52
CardFaultData 1152 1152
cardFaultRecords 2 576 576
CardFaultRecord n2 24 24
faultType 1 1 {00}
faultBeginTime 4 4 {00..00}
faultEndTime 4 4 {00..00}

faultVehicleRegistration
vehicleRegistration
Nation 1 1 {00}
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Podet Velkost (bajty)

Stbor/Datovy prvok zadznamov min. max. Predvolené hodnoty
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
EF Driver_ Activity Data 13780 13780
CardDriverActivity 13780 13780
activityPointerOldestDayRecord 2 2 {00 00}
activityPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
activityDailyRecords neé 13776 13776 {00..00}
EF Vehicles Used 9602 9602
CardVehiclesUsed 9602 9602
vehiclePointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardVehicleRecords 9600 9600
cardVehicleRecord n3 48 48
vehicleOdometerBegin 3 3 {00..00}
vehicleOdometerEnd 3 3 {00..00}
vehicleFirstUse 4 4 {00..00}
vehicleLastUse 4 4 {00..00}
vehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
vuDataBlockCounter 2 2 {00 00}
vehicleIdentificationNumber 17 17 {20..20}
EF Places 2354 2354
CardPlaceDailyWorkPeriod 2354 2354
placePointerNewestRecord 2 2 {00 00}
placeRecords 2352 2352
PlaceRecord n4 21 21
entryTime 4 4 {00..00}
entryTypeDailyWorkPeriod 1 1 {00}
dailyWorkPeriodCountry 1 1 {00}
dailyWorkPeriodRegion 1 1 {00}
vehicleOdometervValue 3 3 {00..00}
entryGNSSPlaceRecord 11 11
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}
EF Current_Usage ig) 59
CardCurrentUse 19 1.9
sessionOpenTime 4 4 {00..00}
sessionOpenVehicle
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
EF Control Activity Data 46 46
CardControlActivityDataRecord 46 46
controlType 1 1 {00}
controlTime 4 4 {00..00}
controlCardNumber
cardType 1 1 {00}
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
controlVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
controlDownloadPeriodBegin 4 4 {00..00}
controlDownloadPeriodEnd 4 4 {00..00}
EF Specific Conditions 562 562
SpecificConditions 562 562
conditionPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
specificConditionRecords 560 560
SpecificConditionRecord n9 5 5
entryTime 4 4 {00..00}
specificConditionType 1, 1 {00}
EF VehicleUnits_Used 2002 2002
CardVehicleUnitsUsed 2002 2002
vehicleUnitPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardVehicleUnitRecords 2000 2000
CardvVehicleUnitRecord n7 10 10
timeStamp 4 4 {00..00}
manufacturerCode 1 1 {00}
deviceID 1 1 {00}
vuSoftwareVersion 4 4 {00..00}
EF GNSS_Places 6050 6050
GNSSAccumulatedDriving 6050 6050

gnssADPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
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Pocet Velkost (bajty) Predvolené
Stubor/Datovy prvok zaznamov min. max. hodnoty
gnssAccumulatedDrivingRecords 6048 6048
GNSSAccumulatedDrivingRecord n8 18 18
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssPlaceRecord 14 14
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}
vehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
EF Application_Tdentification_ V2 10 10
DriverCardApplicationIdentificationv2 10 10
lengthOfFollowingData 2 2 {00 00}
noOfBorderCrossingRecords 2 2 {00 00}
noOfLoadUnloadRecords 2 2 {00 00}
noOfLoadTypeEntryRecords 2 2 {00 00}
VuConfigurationLengthRange 2 2 {00 00}
EF Places_Authentication 562 562
CardPlaceAuthDailyWorkPeriod 562 562
placeAuthPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
placeAuthStatusRecords 560 560
PlaceAuthStatusRecord n4 5 5
entryTime 4 4 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
EF GNSS_Places_Authentication 1682 1682
GNSSAuthAccumulatedDriving 1682 1682
gnssAuthADPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
gnssAuthStatusADRecords 1680 1680
GNSSAuthStatusADRecord n8 5 5
timeStamp 4 4 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
EF Border Crossings 19042 19042
CardBorderCrossing 19042 19042
borderCrossingPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardBorderCrossingRecords 19040 19040
CardBorderCrossingRecord nlo 17 17
countryLeft 1 1 {00}
countryEntered 1 1 {00}
gnssPlaceAuthRecord 12 12
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
vehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
EF Load Unload Operations 32482 32482
CardLoadUnloadOperations 32482 32482
loadUnloadPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardloadUnloadRecords 32480 32480
CardLoadUnloadRecord nll 20 20
timestamp 4 4 {00}
operationType 1 1 {00..00}
gnssPlaceAuthRecord 12 12
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates 6 6 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
vehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
EF Load Type Entries 1682 1682
CardLoadTypeEntries 1682 1682
loadtypeEntryPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardLoadTypeEntryRecords 1680 1680
CardLoadTypeEntryRecord nl2 5 5
timestamp 4 4 {00..00}
loadTypeEntered 1 1 {00}
EF VU_Configuration 3072 S0

VuConfigurations nl3 3072 3072
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3. Vbode TCS_155 sa tabulka nahrddza takto:

Min Max
n; | NoOfEventsPerType 12 12
n, | NoOfFaultsPerType 24 24
n; | NoOfCardVehicleRecords 200 200
n, | NoOfCardPlaceRecords 112 112
ns | CardActivityLengthRange 13776 bajtov 13776 bajtov

(56 dni* 117 zmien | (56 dni* 117 zmien
¢innosti) ¢innosti)
n, | NoOfCardVehicleUnitRecords 200 200
ng | NoOfGNSSADRecords 336 336
ng | NoOfSpecificConditionRecords 112 112
nyo | NoOfBorderCrossingRecords 1120 1120
n;; | NoOfLoadUnloadRecords 1624 1624
n,, | NoOfLoadTypeEntryRecords 336 336
n;; | VuConfigurationLengthRange 3072 bajtov 3072 bajtov
iv) Bod 4.3.2 sa meni takto:
1. Bod TCS_160 sa nahrddza takto:
,TCS_160 Po personalizacii musi mat aplikdcia dielenskej karty generdcie 2 tato stalu Struktiru

stborov a pravidla pristupu k nim:

Pozndmky:

— Krétky identifikdtor EF SFID je dany ako ¢&islo v desiatkovej stistave — napr. hodnota
30 zodpoveda hodnote 11110 v bindrnom vyjadreni.

— EF Application_Identification_V2, EF Places_Authentication, EF GNSS_Places_Au-
thentication, EF  Border_Crossings, EF Load_Unload_Operations, EF
Load_Type_Entries, EF VU_Configuration a EF Calibration_Add_Data existujt len
na dielenskej karte generdcie 2 vo verzii 2.

— cardStructureVersion v EF Application_Identification sa rovnd {01 01} pre verziu 2
dielenskej karty generacie 2, kym v pripade verzie 1 dielenskej karty generacie 2 to
bolo {01 00}.
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Pravidla pristupu
Subor ID SFID | Read Select Update
suboru
L DF Tachograph G2 sc1 sc1
—EF Application Identification *0501h’ 1 SC1 SC1 NEV
—EF CardMA Certificate *C100h 2 SC1 SC1 NEV
—EF CardSignCertificate ‘C101h’ 3 SCl1 SC1 NEV
—EF CA Certificate ‘C108h’ 4 SC1 SC1 NEV
—EF Link Certificate ‘C109h' 5 SC1 SC1 NEV
EF Identification *0520h’ 6 SC1 SC1 NEV
—EF Card Download *0509h7 7 SC1 SC1 SC1
EF Calibration *050Ah’ 10 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Sensor Installation Data ‘050Bh’ 11 SC5 | SM-MAC-G2 NEV
—EF Events Data *0502h’ 12 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Faults Data *0503h’ 13 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Driver Activity Data *0504h’ 14 sSC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Vehicles Used *0505h' 15 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Places *0506h’ 16 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Current Usage Y0507h’ 17 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Control Activity Data ‘0508h’ 18 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Specific Conditions *0522h’ 19 SC1 sC1 SM-MAC-G2
—EF VehicleUnits Used *0523h’ 20 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF GNSS Places ‘0524h’ 21 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Application Identification V2| ‘0525h’ 22 SC1 SC1 NEV
—EF Places Authentication *0526h' 23 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF GNSS Places Authentication *0527h’ 24 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Border Crossings Y0528h’ 25 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Load Unload Operations ‘05290’ 26 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Load Type Entries *0530h’ 27 SC1 SC1 SM-MAC-G2
—EF Calibration Add Data *0531h’ 28 SC1 SC1 SM-MAC-G2
-EF VU Configuration *0540h’ 30 SC5 SC1 SM-MAC-G2

V tejto tabulke sa pouzZivaj tieto skratky podmienok zabezpecenia:

SC1 ALW alebo SM-MAC-G2

SC5 Pre prikaz Read Binary s parnym bajtom INS: SM-C-MAC-G2
a SM-R-ENC-MAC-G2

Pre prikaz Read Binary s nepdrnym bajtom INS (ak sa
podporuje):NEV*;

2. Vbode TCS 162 sa tabul'ka nahrddza takto:
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Stbor/Datovy prvok
DF Tachograph G2

EF Application Identification
WorkshopCardApplicationIdentification

EF

EF

ik

12

181

typeOfTachographCardId
cardStructurevVersion
noOfEventsPerType
noOfFaultsPerType
activityStructureLength
noOfCardvVehicleRecords
noOfCardPlaceRecords
noOfCalibrationRecords
noOfGNSSADRecords
noOfSpecificConditionRecords
noOfCardvehicleUnitRecords

CardMA Certificate
CardMA Certificate
CardSignCertificate
CardSignCertificate
CA Certificate
MemberStateCertificate
Link_Certificate
LinkCertificate
Identification
CardIdentification

cardIssuingMemberState
cardNumber
cardIssuingAuthorityName
cardIssueDate
cardvalidityBegin
cardExpiryDate

WorkshopCardHolderIdentification

workshopName
workshopAddress
cardHolderName
holderSurname
holderFirstNames
cardHolderPreferredLanguage

EF Card Download
NoOfCalibrationsSinceDownload
EF Calibration
WorkshopCardCalibrationData

calibrationTotalNumber
calibrationPointerNewestRecord
calibrationRecords
WorkshopCardCalibrationRecord
calibrationPurpose
vehicleIdentificationNumber
vehicleRegistration

vehicleRegistrationNation
vehicleRegistrationNumber
wVehicleCharacteristicConstant

kConstantOfRecordingEquipment

1TyreCircumference
tyreSize

authorisedSpeed
oldOdometerValue

newOdometerValue

oldTimeValue

Pocet
zaznamov

NNMNMNNNDNRERPEDN

NN NN
(S =R el
TSNS

204
204

45394
45394

2

2

45390

n5 178
il

17

14

Velkost (bajty)

max.

60214
o)
19

NNMNNNNDNEFENRE

W Wwwww
[ N N
e L

341
341

45394
45394
2

2
45390
178

17

14

Predvolené hodnoty

{00}

{01 01}
{00}
{00}

{00 00}
{00 00}
{00 00}
{00 00}
{00 00}
{00 00}
{00 00}
{00..00}
{00..00}
{00..00}
{00..00}
{00}
{20..20}
{00, 20.
{00..00}
{00..00}
{00..00}
{00, 20..
{00, 20..
{20 20}
{00 00}
{00 00}
{00 00}
{00}
{20..20}
{00}
{00, 20.
{00 00}
{00 00}
{00 00}
{20..20}
{00}
{00..00}
{00..00}

{00..00}

.20}

20}
20}

.20}
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Subor/Datovy prvok

Pocet
zaznamov
newTimeValue
nextCalibrationDate
vuPartNumber
vuSerialNumber
sensorSerialNumber
sensorGNSSSerialNumber

rcmSerialNumber

vuhAbility
sealDataCard
noOfSealRecords
SealRecords
SealRecord 5

equipmentType

extendedSealldentifier

EF Sensor_TInstallation_Data
SensorInstallationSecData
EF Events_Data

CardEventData
cardEventRecords 11
CardEventRecord nl
eventType
eventBeginTime
eventEndTime

eventVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation

vehicleRegistrationNumber

EF Faults_Data

CardFaultData
cardFaultRecords 2
CardFaultRecord n2
faultType
faultBeginTime
faultEndTime

faultVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation

vehicleRegistrationNumber

EF Driver Activity Data
CardDriverActivity

activityPointerOldestDayRecord
activityPointerNewestRecord
activityDailyRecords né

EF Vehicles Used
CardVehiclesUsed

vehiclePointerNewestRecord
cardVehicleRecords
cardVehicleRecord n3
vehicleOdometerBegin
vehicleOdometerEnd

vehicleFirstUse
vehicleLastUse
vehicleRegistration

vehicleRegistrationNation

vehicleRegistrationNumber
vuDataBlockCounter

Velkost (bajty)

min.

O O OV W

56

55
11

10
jlig;
18
wee
792
72

14
288
288
144

N

14
496
496

492
386
386

384
48

max.

@ O O OV W

56

55
11

10
102
102
792
792

72

14
288
288
144

N

14
496
496

492
386
386

384
48

Predvolené hodnoty

{00.
{00.
{20.
{00.
{00.
{00.

{00.
{00}

{00}

{00}
{00.

{00.

{00}
{00.
{00.
{00}

{00,

{00}
{00.
{00.
{00}
{00,
{00

{00
{00.

{00

{00.

{00.

{00.

{00.

{00}

{00,
{00

.00}
.00}
.20}
.00}
.00}
.00}

.00}

.00}

.00}

.00}
.00}

20..20}

.00}
.00}

20..20}

00}
00}
.00}

00}

.00}
.00}

.00}
.00}

20..20}
00}
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Pocet
Subor/Datovy prvok zaznamov
vehicleIdentificationNumber
EEREelce's
CardPlaceDailyWorkPeriod
placePointerNewestRecord
placeRecords
PlaceRecord né
entryTime
entryTypeDailyWorkPeriod
dailyWorkPeriodCountry
dailyWorkPeriodRegion
vehicleOdometerValue
entryGNSSPlaceRecord
timeStamp
gnssAccuracy
geoCoordinates
EF Current_ Usage
CardCurrentUse
sessionOpenTime
sessionOpenvVehicle
vehicleRegistrationNation
vehicleRegistrationNumber
EF Control Activity Data
CardControlActivityDataRecord
controlType
controlTime
controlCardNumber
cardType
cardIssuingMemberState
cardNumber
controlVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation
vehicleRegistrationNumber
controlDownloadPeriodBegin
controlDownloadPeriodEnd
EF VehicleUnits Used
CardVehicleUnitsUsed
vehicleUnitPointerNewestRecord
cardVehicleUnitRecords
CardVehicleUnitRecord n7
timeStamp
manufacturerCod
e
deviceID
vuSoftwareVersion
EF GNSS_Places
GNSSAccumulatedDriving
gnssADPointerNewestRecord
gnssAccumulatedDrivingRecords
GNSSAccumulatedDrivingRecord n8
timeStamp

gnssPlaceRecord
timeStamp
gnssAccuracy
geoCoordinates
vehicleOdometerValue
EF Specific_Conditions
SpecificConditions
conditionPointerNewestRecord
specificConditionRecords
SpecificConditionRecord n9
entryTime
specificConditionType
EF Application Identification V2
WorkshopCardApplicationIdentificationVv2

Velkost (bajty)

min.
17
170
170
2
168
21

-
[ O N = S N e e

b

434
434

432

max.
17
170
170
2
168

N
=

[N [y
[ O N = S N e

sy

14
46
46

434
434

432

Predvolené hodnoty

{20..20}
{00 00}
{00..00}
{00}
{00}
{00}
{00..00}
{00..00}
{00}
{00..00}
{00..00}
{00}
{00, 20.
{00}
{00..00}
{00}
{00}
{20..20}
{00}
{00, 20.
{00..00}
{00..00}
{00 00}
{00..00}
{00}
{00}
{00..00}
{00 00}
{00..00}
{00..00}
{00}
{00..00}
{00..00}
{00 00}
{00..00}
{00}

.20}

.20}
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Podet Velkost (bajty) Predvolené
Stbor/Datovy prvok zaznamov min. max. hodnoty
LengthOfFollowingData 2 2 {00 00}
noOfBorderCrossingRecords 2 2 {00 00}
noQOfLoadUnloadRecords 2 2 {00 00}
noOfLoadTypeEntryRecords 2 2 {00 00}
VuConfigurationLengthRange 2 2 {00 00}
EF Places Authentication 42 42
CardPlaceAuthDailyWorkPeriod 42 42
placeAuthPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
placeAuthStatusRecords 40 40
PlaceAuthStatusRecord n4 5 5
entryTime 4 4 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
EF GNSS_Places Authentication 122 122
GNSSAuthAccumulatedDriving 122 122
gnssAuthADPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
gnssAuthStatusADRecords 120 120
GNSSAuthStatusADRecord n8 5 5
timeStamp 4 4 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
EF Border Crossings 70 70
CardBorderCrossings 70 70
borderCrossingPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardBorderCrossingRecords 68 68
CardBorderCrossingRecord nl0 17 17
countrylLeft 1 1 {00}
countryEntered 1 1 {00}
gnssPlaceAuthRecord 12 12
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates [ 6 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
vehicleOdometervValue 3 3 {00..00}
EF Load_Unload Operations 162 162
CardLoadUnloadOperations 162 162
loadUnloadPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardloadUnloadRecords 160 160
CardLoadUnloadRecord nll 20 20
timestamp 4 4 {00}
operationType 1 1 {00..00}
gnssPlaceAuthRecord 12 12
timeStamp 4 4 {00..00}
gnssAccuracy 1 1 {00}
geoCoordinates [ 6 {00..00}
authenticationStatus 1 1 {00}
vehicleOdometerValue 3 3 {00..00}
EF Load Type Entries 22 22
CardLoadTypeEntries 22 22
loadtypeEntryPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
cardLoadTypeEntryRecords 20 20
CardLoadTypeEntryRecord nl2 5 5
timestamp 4 4 {00..00}
loadTypeEntered 1 1 {00}
EF Calibration Add Data 6887 6887
WorkshopCardCalibrationAddData 6887 6887
calibrationPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
workshopCardCalibrationA
ddDataRecords 6885 6885
WorkshopCardCalibrationAddDataRecord n5 27 27
oldTimeValue 4 4 {00..00}
vehicleIdentificationNumber 17 17 {20..20}
byDefaultLoadType 1 1 {00}
calibrationCountry 1 1 {00}
calibrationCountryTimestamp 4 4 {00..00}
EF VU_Configuration 3072 3072
VuConfigurations nl3 3072 3072
“.
3. Vbode TCS 163 sa tabulka nahrddza takto:
Min Max
n, | NoOfEventsPerType 3 3
n, | NoOfFaultsPerType 6 6
n; | NoOfCardVehicleRecords 8 8
n, | NoOfCardPlaceRecords 8 8
ns | NoOfCalibrationRecords 255 255
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Min Max
ne | CardActivityLengthRange 492 bajtov (1 deni * | 492 bajtov (1 den *
240 zmien ¢innosti) | 240 zmien ¢innosti)
n, | NoOfCardVehicleUnitRecords 8 8
ng | NoOfGNSSADRecords 24 24
ny | NoOfSpecificConditionRecords 4 4
N0 | NoOfBorderCrossingRecords 4 4
n;; | NoOfLoadUnloadRecords 8 8
n;, | NoOfLoadTypeEntryRecords 4 4
n;; | VuConfigurationLengthRange 3072 bajtov 3072 bajtov
v) Bod 4.4.2 sa meni takto:
1. Bod TCS_168 sa nahrddza takto:
,TCS_168 Po personalizdcii musi mat aplikicia kontrolnej karty generacie 2 tdto stdlu $truktiiru
suborov a pravidld pristupu k nim:
Pozndmky:
— Krdtky identifikator EF SFID je dany ako ¢islo v desiatkovej stistave, napr. hodnota
30 zodpovedd hodnote 11110 v bindrnom vyjadreni.
— EF Application_Identification_V2 a EF VU_Configuration existuji len na
kontrolnej karte generdcie 2 vo verzii 2.
— cardStructureVersion v EF Application_Identification sa rovna {01 01} pre verziu 2
kontrolnej karty generdcie 2, kym v pripade verzie 1 kontrolnej karty generécie 2
to bolo {01 00}.
Pravidla pristupu
Sabor ID |SFID | Read/Select Update
sibor
u
DF Tachograph G2 SC1
—EF ‘0501 1 SC1 NEV
—EF CardMA Certificate ‘C100 2 SC1 NEV
—EF CA Certificate ‘C108| 4 SC1 NEV
—EF Link Certificate ‘C109| 5 SC1 NEV
—EF Identification ‘0520 6 SC1 NEV
—EF Controller Activity Data|‘050C| 14 SC1 SM-MAC-G2
—EF ‘0525 | 22 SC1 NEV
—EF VU Configuration ‘05401 30 SC5/SC1 SM-MAC-G2

V tejto tabulke sa pouZivaji tieto skratky podmienok zabezpecenia:
SC1 ALW alebo SM-MAC-G2

SC5 Pre prikaz Read Binary s parnym bajtom INS: SM-C-MAC-G2
a SM-R-ENC-MAC-G2

Pre prikaz Read Binary s nepdrnym bajtom INS (ak sa
podporuje): NEV*;
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2. Vbode TCS 170 sa tabulka nahrddza takto:
”
Stibor/Datovy Podet Predvolené
prvok zaznamov Min Max hodnoty
DF Tachograph G2 14486 28237
EF Application_Identification 5 5
ControlCardApplicationIdentification 5 5
typeOfTachographCardId 1 1 {00}
cardStructureVersion 2 2 {01 01} Vv2
noOfControlActivityRecords 2 2 {00 00}
EF CardMA Certificate 204 341
CardMA_Certificate 204 341 {00..00}
EF CA_Certificate 204 341
MemberStateCertificate 204 341 {00..00}
EF Link_Certificate 204 341
LinkCertificate 204 341 {00..00}
EF Identification 211 211
CardIdentification 65 65
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
cardIssuingAuthorityName 36 36 {00, 20..20}
cardIssueDate 4 4 {00..00}
cardvalidityBegin 4 4 {00..00}
cardExpiryDate 4 4 {00..00}
ControlCardHolderIdentification 146 146
controlBodyName 36 36 {00, 20..20}
controlBodyAddress 36 36 {00, 20..20}
cardHolderName
holderSurname 36 36 {00, 20..20}
holderFirstNames 36 36 {00, 20..20}
cardHolderPreferredLanguage 2 2 {20 20}
EF Controller Activity Data 10582 238522
ControlCardControlActivityData 10582 23922
controlPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
controlActivityRecords 10580 23920
controlActivityRecord n7 46 46
controlType 1 1 {00}
controlTime 4 4 {00..00}
controlledCardNumber
cardType 1 1 {00}
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Stbor/Datovy Podet Predvolené
prvok zaznamov Min Max hodnoty
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
controlledVehicleRegistration
vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
controlDownloadPeriodBegin 4 4 {00..00}
controlDownloadPeriodEnd 4 4 {00..00}
EF Application Identification V2 4 4
ControlCardApplicationIdentificationv2 4 4
lengthOfFollowingData 2 2 {00 00}
VuConfigurationLengthRange 2 2 {00 00}
EF VuConfiguration 3072 3072
VuConfigurations nl3 3072 3072
«.
)
3. Vbode TCS_171 sa tabulka nahrddza takto:
Min Max
n; | NoOfControlActivityRecords 230 520
n;; | VuConfigurationLengthRange 3072 bajtov 3072 bajtov
«.
,
vi) Bod 4.5.2 sa meni takto:
1. Bod TCS_176 sa nahradza takto:
,-TCS_176 Po personalizacii musi mat aplikdcia podnikovej karty generdcie 2 tato stélu Struktiru

stuborov a pravidld pristupu k nim:

Pozndmky:

— Krétky identifikdtor EF SFID je dany ako ¢islo v desiatkovej ststave, napr. hodnota
30 zodpoveda hodnote 11110 v bindrnom vyjadreni.

— EF Application_Identification_V2 a EF VU_Configuration existuji len na

podnikovej karte generécie 2 vo verzii 2.

— cardStructureVersion v EF Application_Identification sa rovnd {01 01} pre verziu 2
podnikovej karty generdcie 2, kym v pripade verzie 1 podnikovej karty generécie 2

to bolo {01 00}.

Pravidla pristupu |

Subor iDp SFID
stboru

L pr Tachograph G2
—EF Application Identification *0501h’ 1
—EF CardMA Certificate ‘C100h’ 2
—EF CA Certificate ‘Cl108h' 4
—EF Link Certificate ‘C109h' 5
I—EF Identification ‘0520h' 6
—EF Company Activity Data *050Dh’ 14
—EF Application Identification V2| ‘0525h’ 2.2
—EF VU Configuration *0540h’ 30

Read/Select

sC1
sC1
SC1
SC1
sC1
sC1
sC1
SC1
SC5/5C1

Update

NEV
NEV
NEV
NEV
NEV
SM-MAC-G2
NEV
SM-MAC-G2

V tejto tabulke sa pouZivaj tieto skratky podmienok zabezpecenia:
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SC1 ALW alebo SM-MAC-G2
SC5 Pre prikaz Read Binary s parnym bajtom INS:SM-C-MAC-G2 a SM-R-
ENC-MAC-G2

Pre prikaz Read Binary s neparnym bajtom INS (ak sa podporuje):NEV*;

2. Vbode TCS 178 sa tabulka nahrddza takto:

Pocet Predvolené
Subor/Datovy prvok z&znamov Min Max hodnoty
DF Tachograph_G2 14414 28165
EF Application_Identification 5 5
CompanyCardApplicationIdentification 5 5
typeOfTachographCardId 1 1 {00}
cardStructureVersion 2 2 {01 01} v2
noOfCompanyActivityRecords 2 2 {00 00}
EESCardMATEerEificate 204 341
CardMA Certificate 204 341 {00..00}
EECA Certificate 204 il
MemberStateCertificate 204 341 {00..00}
EEgrinkBecr it ngate 204 341
LinkCertificate 204 341 {00..00}
EF Identification 1 5E) S
CardIdentification 65 65
cardIssuingMemberState 1 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}
cardIssuingAuthorityName 36 36 {00, 20..20}
cardIssueDate 4 4 {00..00}
cardvValidityBegin 4 4 {00..00}
cardExpiryDate 4 4 {00..00}
CompanyCardHolderIdentification 74 74
companyName 36 36 {00, 20..20}
companyAddress 36 36 {00, 20..20}
cardHolderPreferredlLanguage 2 2 {20 20}
EF Company Activity Data 10582 23922
CompanyActivityData 10582 23922
companyPointerNewestRecord 2 2 {00 00}
companyActivityRecords 10580 23920
companyActivityRecord n8 46 46
companyActivityType . 1 {00}
companyActivityTime 4 4 {00..00}
cardNumberInformation
cardType 1 1 {00}
cardIssuingMemberState s 1 {00}
cardNumber 16 16 {20..20}

vehicleRegistrationInformation

vehicleRegistrationNation 1 1 {00}
vehicleRegistrationNumber 14 14 {00, 20..20}
downloadPeriodBegin 4 4 {00..00}
downloadPeriodEnd 4 4 {00..00}
EF Application Identification V2 4 4
CompanyCardApplicationIdentificationV2 4 4
lengthOfFollowingData 2 2 {00 00}
VuConfigurationLengthRange 2 2 {00 00}
EF VuConfiguration Sloe; 8072
VuConfigurations nl3 3072 3072

3. Vbode TCS_179 sa tabulka nahrddza takto:
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Min Max
ng | NoOfCompanyActivityRecords 230 520
n;; | VuConfigurationLengthRange 3072 bajtov 3072 bajtov

32. Dodatok 3 sa men takto:
a) Bod 1 sa meni takto:
i) Odsek tykajuci sa $pecifickych podmienok sa nahrddza takto:
,Specifické podmienky, manuilne zapisy

ouT Zariadenie sa nevyzaduje

-] Prevoz trajektom/vlakom

A Operécia nakladky

s Operdcia vykladky

3 Operdcia sticasnej nakladky/vykladky

-8 Druh ndkladu: cestujtici

-H Druh ndkladu: tovar

2 Druh nakladu: nedefinovany druh ndkladu*;

ii) Piktogramy pre polozku Rozne sa menia takto:
1. Piktogram zabezpecenia sa nahrddza takto:

" Zabezpelenie/autentifikované ddaje/plomby*;

2. Dopfﬁa sa tento piktogram:

J Digitalna mapa/prekrocenie hranice®;

b) Bod 2 sa meni takto: .
i) Vzozname piktogramov pre polozku Rozne sa dopliiaji tieto kombindcie piktogramov:

”

M= Poloha, kde vozidlo prekrocilo hranicu medzi dvomi krajinami
A Poloha, kde doslo k operécii nakladky

i Poloha, kde doslo k operécii vyklddky

i Poloha, kde doslo k operdcii sucasnej naklddky/vykladky*;

i) V zozname piktogramov pre polozku Vypisy sa dopina tato kombinacia piktogramov:

LHE®®  Historia vypisov vlozenych kariet*;

iii) V zozname piktogramov pre polozku Udalosti sa doplifa tato kombinacia piktogramov:

R Anomdlia GNSS*.
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33. Dodatok 4 sa meni takto:

a) Vbode 1 sabod PRT_005 nahrddza takto:

L,PRT_005

Retazcové ditové polia sa vytlacia zarovnané zlava a podla potreby sa vyplnia medzerami do dizky

détového prvku alebo sa skrétia na dizku ddtového prvku. Mend a adresy sa mozu vytlagit na dvoch

riadkoch.

b) Bod 2 sa meni takto:

ii)

iii)

iv)

Za tabulku a pred bod PRT_007 sa doplajii tieto zardzky:

,— v ddtovom bloku sa text za ‘pi = tyka prislusného piktogramu alebo kombinicie piktogramov

vymedzenych v dodatku 3,

— piktogram vytlaceny za zemepisnou dfzkou a $irkou zaznamenanej polohy alebo za casovou peciatkou,
ked bola poloha urcend, znamend, Ze tito poloha bola vypocitand z autentifikovanych naviga¢nych sprav,

- *dudaje st k dispozicii len v tachografoch GEN2 (vo v3etkych verziach),

- **{daje st k dispozicii len v GEN2 vo verzii 2.%

Bloky 2 a 3 sa nahrddzaju takto:

2 Typ vypisu

Identifikdtor bloku | m=m—mmm———eo
GEN2 v2
Kombindcia piktogramov vypisu (pozri |Picto xxx km/h

Generédcia a verzia VU**

dodatok 3), nastavenie obmedzovada
rychlosti (len pri vypise prekrocenia
rychlosti)

3 Identifikacia drZitela karty

Identifikdtor bloku P = piktogram osoby | ~——-—-------- Brmemmm e =
Priezvisko drZitela karty P Last Name

Pripadne meno (-4) drZitela karty First Name
Identifikédcia karty Card Identification

Pripadny datum skon&enia platnosti dd/mm/yyyy - GEN2 w2

karty a ¢&islo generdcie (GEN1 alebo
GEN2) * a verzie karty**

V pripade neosobnej karty bez priezviska drzitela sa tu vytla¢i ndzov podniku, dielne alebo kontrolného

organu.”;

Pred blokom 4 sa vypusta veta oznacend hviezdickou;

Za blok 4 sa vkladd tento blok:

4a  Predvoleny druh ndkladu vozidla*#*

pi = piktogram predvoleného druhu nédkladu
vozidla**

pi
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v)

vi)

Blok 5 sa nahradza takto:

Identifikdcia VU

Identifikdtor bloka | =====
Nézov vyrobcu VU B VU Manufacturer
Cislo dielu VU VU Part Number

Cislo generacie VU* GEN2

Pred blokom 6 sa vypusta veta oznacend hviezdickou;

vii) Za blok 8a sa vkladd tento blok:

Druh ndkladu na zadiatku tohto dia** (ak je
karta vlozend vo VU, inak nechajte prézdne),
pi = piktogram druhu ndkladu**

viii) Blok 8.2 sa nahrddza takto:

VlozZenie karty do slotu S

Identifikdtor zéznamu; S = piktogram -—

slotu

Clensky 3tit evidencie vozidla a VRN & Nat/VRN
Stav poc¢itadla kilometrov pri vloZeni X XXX XXX km

karty pi

pi = druh né&kladu vozidla pri vloZeni
karty**

ix) Blok 10.2 sa nahrddza takto:

10.

VlozZenie karty

Identifikdtor zdznamu vloZenia karty
Priezvisko vodica

Meno vodic&a

Identifikidcia karty vodica

Pripadny d&tum skonenia platnosti karty
a ¢islo generécie (GEN1 alebo GEN2) *
a verzie karty**

Clensky &tAdt evidencie vozidla a VRN
predchédzajiceho pouZzitého vozidla

Datum a Cas vytiahnutia karty
z predchddzajiceho vozidla

Pradzdny riadok

Stav pocéitadla kilometrov wvozidla pri
vloZeni karty, manudlne =zadanie priznaku
¢innosti vodi¢a (M ak &no, prazdne ak nie).
Ak v den, =za ktory sa pripravuje vypis,
nebola karta vodida vloZend, v bloku 10.2
sa pouzija adaje o stave pocéitadla
kilometrowv od¢itané pri poslednom
dostupnom vloZeni karty pred danym diom.

@ Last Name

First Name
Card_Identification
dd/mm/yyyy - GEN2 w2
& +Nat/VRN

dd/mm/yyyy hh:mm

X XXX XXX km M
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X)

Xi)

Pred blokom 11 sa vypusta veta oznacend hviezdickou;

Bloky 11.4 a 11.5 sa nahradzaju takto:

11.4.

11.5.

11.5a)

11.5b

Zdpis miesta, kde sa denny pracovny das zadina a/alebo kondi

pi = piktogram podiatodného/koncového
miesta, &as, krajina, regidn

zemepisnd Sirka zaznamenanej polohy*,
stav autentifikdcie**

zemepisnd di%ka zaznamenanej polohy*,
stav autentifikdcie**

Gasovad peliatka pri urleni polohy*, stav
autentifikicie**

Stav po&itadla kilometrov

pihh:mm Cou Reg

lat + DD°MM.M’
lon +DDD°MM.M’ d
dd/mm/yyyy hh:mm &

X XXX XXX km

Poloha po 3 hodindch kumulovaného Casu jazdy*

pi = poloha po 3 hodindch kumulovaného
¢asu jazdy*, ¢as zdznamu*

zemepisnd Sirka zaznamenanej polohy*,
stav autentifikicie**

zemepisnéd diZka zaznamenanej polohy*,
stav autentifikicie**

Gasovéd peliatka pri urleni polohy*, stav
autentifikicie**

Stav po¢itadla kilometrov*

pihh:mm

lat + DD°MM.M’ d
lon +DDD°MM.M’ o
dd/mm/yyyy hh:mm &

X XXX XxxX km

Prekrocenie hranice**
pi = poloha, kde vozidlo prekro¢ilo hranicu

krajiny**

Krajina, ktord vozidlo opustilo/do ktorej vstipilo**
zemepisnd  §irka  zaznamenanej polohy**, stav
autentifikdcie**

zemepisnd  di¥ka  zaznamenanej  polohy**  stav

autentifikdcie**
Gasova peciatka pri uréeni polohy**, stav autentifikacie**

Stav po¢itadla kilometrov**

Operdcia naklddky/vyklddky**

pi = poloha, kde doslo k operécii
nakléadky/vykladky, ¢as zadznamu**
zemepisnd Sirka zaznamenanej polohy*¥*,
stav autentifikicie**

zemepisnd diZka =zaznamenanej polohy*¥*,
stav autentifikdcie**

Casova pediatka, ked bola poloha uréend**
Stav poc¢itadla kilometrov**

pi
Cou * Cou

lat + DD°MM.M’ @
lon #DDD°MM.M’ W

dd/mm/yyyy hh:mm &
x xxx xxx km

pihh:mm
lat + DD°MM.M’ @

lon +DDD°MM.M’ ©

dd/mm/yyyy hh:mm W
X XXX XXX km
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xii) Blok 14 sa nahrddza takto:

14.  Identifikdcia VU
Identifikétor bloku
Nazov vyrobcu VU
Adresa vyrobcu VU
Cislo dielu VU
Schval'ovacie ¢islo VU
Sériové ¢islo VU
Rok vyroby VU
Generdcia a verzia VU**
Verzia a datum instalacie softvéru VU
Verzia uloZenej digitalnej mapy**

xiii) Blok 15.1 sa nahrddza takto:

L5.1. Zdznam o pdrovani
Sériové &islo snima&a (S/N
v desiatkove] sustave,
v desiatkovej sustave,
v desiatkove]
MC = manufacturerCode
sustave, pozri
ExtendedSerialNumber)
Schvalovacie ¢&islo snimacda
Datum padrovania snimaca

xiv) Bloky 16 a 16.1 sa nahradzaju takto:

16. Identifikdcia GNSS*

Identifikétor bloku*

16.1. Zdznam o spojeni*
Sériové <¢lslo exlerného

(S/N = serialNumber v desiatkovej sustave,

MY = monthYear v desiatkovej sustave,
T = type v desiatkovej sUstave,
MC = manufacturerCode v hexadecimalnej
sustave, pozri dodatok 1,

ExtendedSerialNumber)
Schvalovacie ¢&islo
GNSS*

Datum spojenia externého zariadenia GNSS*

externého

___________ B
B Name
Address
PartNumber
Apprv
S/N
YYYY
GEN2 v2
V xxxx dd/mm/yyyy
XXXXXXXXXKKXX
serialNumber | RS/N MY T MC_
MY = monthYear
T = type
sustave,
v hexadecimdlne]
dodatok 1,
Apprv
dd/mm/yyyy hh:mm
zariadenia GNSS* Hs /N MY T MC

zariadenia Apprv

dd/mm/yyyy hh:rm
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l6a) Identifikdcia dialkového komunikaéného zariadenia**

Icdentifikator bloku**

l6a.l. Sériové c¢islo dialkového komunikacného zariadenia**
Sériové Cislo dialkovéno komunikac¢ného TS/N——————— Mm_T
zariadenia** (5/N = serialNumber
v desiatkove] sustave, MY = monthYear
v desiatkovej ststave, type
v desiatkove]j slstave,
MC = manufacturcrCode v hexadecimdlne]
sustave, pozri dodatok 1,

ExtendedSerialNumber)

xv) Blok 17.1 sa nahrddza takto:

17.1 Zdznam o kalibrdcii
Identifikdtor zaznamu
Dielna, ktord kalibréciu vykonala
Adresa dielne
Identifiké&cia dielenske]j karty

Datum skoncenia platnosti dielenskej karty

Prédzdny riadok
Datum a &as kalibréacie
v hexadecimidlne]j sustave
VIN (Identifikacéné &islo vozidla)
Clensky $tat evidencie a VRN
Charakteristicky koeficient vozidla
Kon3tanta zaznamového zariadenia
Skuto&ny obvod pneumatik kolies
Rozmer pneumatik na vozidle
Nastavenie obmedzovaca rychlosti

Pdvodny a novy stav poc¢itadla kilometrov

pi = predvoleny druh ndkladu vozidla**
Krajina, v ktorej bola
kalibréacia, a détum a cCas

Udaje o plombe (max. 5 zéznamov o plombe,
1 riadok pre kaZdad pouzitud plombu),
v desiatkovej
sustave**, MC = manufacturerCode ako dva

ET = equipmentType

znaky**,SI = sealldentifier ako
znakov**, pozri dodatok 1, SealRecord)

MC

(oldTimeValue
v zézname kalibrécie) + 1c¢el kalibrécie

vykonanéd

T Workshop name
Workshop address
Card Identification

dd/mm/yyyy

T dd/mm/yyyy hh:mm (p)

B

VIN

Nat/VRN

xx xxx Imp/km

xxX xXxx Imp/km

XX XXX mm

TyreSize

xxx km/h

XXX XXX — X XXX XXX km

T X v o AL

i
Cou dd/mm/yyyy hh:mm

HET MC SI

Ucel kalibracie (p) je ciselny kod vysvetlujici, preco sa tieto kalibraéné parametre zaznamenali, kédovany

v stilade s ddtovym prvkom CalibrationPurpose.*;

xvi) Blok 23 sa nahrddza takto:
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23. Karty naposledy vlozZené do VU*
Identifikator bloku* | mmem———— BE® ———————
23. VloZené karta*

Identifikdtor zaznamu*

Typ karty, generécia, verzia, vyrobca*!
Identifikacia karty*

Sériové c¢islo karty*

Datum a ¢as posledného vloZenia karty*

1 (v8etko v Jjednom riadku)

pricom

T <gen> <version> <MC>
Card Identification
Card Serial Number
dd/mm/yyyy hh:mm

typ karty: piktogram, jeden znak + medzera

gen: GEN1 alebo GEN2, 4 znaky + medzera

verzia: max. 10 znakov

MC: kéd vyrobcu, 3 znaky
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¢) Bod 3 sa meni takto:

i) Vbode 3.1 sabod PRT_008 nahradza takto:

,PRT_008

N

8b

2/

8.1la/8.1b/8.1c/8.

8.3/,8.3a/8.4

11

11.

4

11.

5

11.5a

11.5b

11.

6

12.

1

12.

4

13.

13.

22.

22.

22.

Denny vypis ¢innosti vodi¢a z karty musi mat tento format:

Datum a Cas tlace dokumentu

Typ vypisu

Identifikdcia kontroléra (ak Jje wvo VU vloZenéd
kontrolnéd karta)

Identifiké&cia vodica (z karty, pre ktort sa vypis
pripravuje + GEN)

Identifiké&cia vozidla (vozidlo, z ktorého sa vypis
berie)

Identifikécia VU (vu, z ktorej sa vypis
berie + GEN)

Poslednéd kalibréacia tejto VU

Posledné kontrola kontrolovaného vodica

Oddelovac¢ ¢innosti vodica

Podmienka ,Z&znamové zariadenie sa nevyzaduje“ na
zaCiatku tohto dna

Druh nédkladu na zaciatku dna (ak je karta vlozena
vo VU)

Cinnosti vodi&a zoradené chronologicky

Oddelovad denného suhrnu
Miesta zadané v chronologickom poradi

Polohy po 3 hodindch kumulovaného c¢asu Jjazdy
v chronologickom poradi

Prekroc¢enia hranice v chronologickom poradi
Operédcie nakléadky/vykladky v chronologickom poradi
Cinnosti celkom

Oddelovaé¢ udalosti alebo poruch z karty

Zéznamy udalosti/portich (poslednych 5 wudalosti
alebo portch uloZenych na karte)

Oddelovaé¢ udalosti alebo porach z VU

Zéznamy udalosti/portch (poslednych 5 udalosti
alebo porltch uloZenych alebo prebiehajtcich vo VU)
Miesto kontroly

Podpis kontrolodra

Podpis vodica
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ii) Vbode 3.2 sabod PRT_009 nahrddza takto:

,PRT_009 Denny vypis ¢innosti vodica z VU musi mat tento format:
1 Datum a ¢as tlace dokumentu
2 Typ vypisu
Identifikédcia drZitela karty (pre vSetky karty vloZené do
VU + GEN)
4 Identifikécia vozidla (vozidlo, z ktorého sa vypis berie)
4a Predvoleny druh nédkladu vozidla
5 Identifikécia VU (VU, z ktorej sa vypis berie + GEN)
6 Poslednéd kalibrécia tejto VU
7 Poslednd kontrola tohto tachografu
9 Oddelovad &innosti vodica
10 Oddelovaé& slotu vodica (slot 1)
10a Podmienka ,Z&znamové zariadenie sa nevyZaduje“™ na zaliatku
tohto dia
10.1/10.2/10.3/ Cinnosti v chronologickom poradi (slot vodida)
10.3a/10.4
10 OddeIovad¢ slotu druhého vodica (slot 2)
10a Podmienka ,ZAznamové zariadenie sa nevyzaduje“ na zadiatku
tohto dna
10.1/10.2/10.3/ Cinnosti v chronologickom poradi (slot druhého vodida)
10.3a/10.4
11 Oddelovad denného sthrnu
11.1 Sthrn Casovych usekov bez karty v slote vodica
11.4 Miesta zadané v chronologickom poradi
11.5 Polohy po 3 hodindch kumulovaného ¢asu jazdy v chronologickom
poradi
11.5a Prekrodenia hranice v chronologickom poradi
11 .8k Operédcie nakléadky/vykladky v chronologickom poradi
11.7 Cinnosti celkom
11.2 Sthrn Casovych usekov bez karty v slote druhého vodica
11.4 Miesta zadané v chronologickom poradi
11.5 Polohy po 3 hodindch kumulovaného ¢asu jazdy v chronologickom
poradi
11.5a PrekroCenia hranice v chronologickom poradi
11.5b Polohy, kde do8lo k operacii nakladky/vykladky
v chronologickom poradi
11.8 Cinnosti celkom
11.3 Sthrn ¢innosti vodida z oboch slotov
11.4 Miesta zadané tymto vodicom v chronologickom poradi
11.5 Polohy po 3 hodindch kumulovaného ¢asu jazdy v chronologickom
poradi
11.5a Prekrodenia hranice v chronologickom poradi
11.5b Operécie nakléadky/vykladky v chronologickom poradi
11.9 Cinnosti celkom za tohto vodid&a
13.1 Oddelovad udalosti a porach
13.4 Zaznamy udalosti/portch (poslednych 5 udalosti alebo portuch
ulozenych alebo prebiehajicich vo VU)
22.1 Miesto kontroly
22.2 Podpis kontroléra
22.3 Cas zadiatku (miesto, kde mbéZe vodié bez karty uviest,
22.4 Cas skon&enia ktoré <&asové useky sa na neho vztahuja) “
22.5 Podpis vodica

’
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ili) V bode 3.5 sa bod PRT_012 nahradza takto:

,PRT_012 Vypis technickych ddajov musi mat tento format:

1 Datum a ¢as tlacde dokumentu

Typ vypisu

Identifikdcia drzitela karty (pre vSetky karty
vloZené do VU + GEN)

4 Identifikédcia vozidla (vozidlo, z ktorého sa vypis
berie)
14 Identifikécia VU
15 Identifikdcia snimaca
15.1 Udaje o parovani snimada (v3etky dostupné ddaje
zoradené chronologicky)
16 Identifiké&cia GNSS
le6.1 Udaje o spojeni externého zariadenia GNSS (vSetky
dostupné tdaje zoradené chronologicky)
l6a Identifikédcia dialkového komunikadného zariadenia
l6a.l Sériové ¢islo dialkového komunika¢ného zariadenia
17 Oddelovac¢ kalibracé¢nych tdajov
17.1 Kalibrac¢né z&znamy (v3etky dostupné z&znamy
v chronologickom poradi)
18 Oddelovaé& Upravy casu
18.1 Zédznamy o uUprave c¢asu (v3etky zédznamy dostupné zo

zdznamov o Uprave Casu a kalibradénych tdajoch)

19 Najnov3ia udalost a porucha zaznamenana vo VU

“

2 Typ vypisu (oznacuje koniec vypisu)

)
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iv) Vbode 3.7 sa bod PRT_014 nahrddza takto:
,PRT_014 Vypis historie vlozenych kariet musi mat tento format:
1 Datum a ¢as tlace dokumentu
Typ vypisu
3 Identifikdcia drZitela karty (pre v3etky karty
vlozené vo VU)
23 Karta naposledy vloZend do VU
23.1 VloZzené karty (do 88 zaznamov)
2 Typ vypisu (oznaduje koniec vypisu) "

34. Dodatok 7 sa meni takto:
a) Obsah sa menf takto:

i) Body 2.2.6.1 az 2.2.6.5 sa nahrddzaji takto:

,2.2.6.1. Positive Response Transfer Data Download Interface Version (Kladnd odpoved na poziadavku

na prenos tidajov — verzia rozhrania stahovania)

2.2.6.2. Positive Response Transfer Data Overview (Kladnd odpoved na poziadavku na prenos tdajov —

prehlad)

2.2.6.3. Positive Response Transfer Data Activities (Kladnd odpoved na poziadavku na prenos ddajov —

¢innosti)

2.2.6.4. Positive Response Transfer Data Events and Faults (Kladnd odpoved na poZziadavku na prenos tdajov

— udalosti a poruchy)

2.2.6.5. Positive Response Transfer Data Detailed Speed (Kladnd odpoved na poziadavku na prenos tidajov —

podrobné tdaje o rychlosti);

ii) Doplfia sa tento bod:

,2.2.6.6. Positive Response Transfer Data Technical Data (Kladnd odpoved na poZiadavku na prenos tidajov —

technické tdaje)*;
b) Bod 2 sa meni takto:

i) Vbode 2.2.2 sa tabulka truktiiry sprvy a pozndmky pod tabulkou nahrddzaja takto:

”

Struktdra spravy Max. 4 bajty Max. 255 bajtov 1 bajt
Zéhlavie Udaje Kont {Olny
sticet
IDE -> <-VU FMT TGT SRC LEN SID DS_ | TRTP DATA CS

Start Communication Request 81 EE FO 81
Positive Response Start 80 FO EE C1
Communication

Start Diagnostic Session Request 80 EE FO 02 10

Positive Response Start 80 FO EE 02 50
Diagnostic

Link Control Service

Verify Baud Rate (stage 1)

9 600 Bd 80 EE FO 04 87 01 01,01
19200 Bd 80 EE FO 04 87 01 01,02

38 400 Bd 80 EE FO 04 87 01 01,03

EC
ED
EE




L 273/70

Uradny vestnik Eurépskej tinie

30.7.2021

57 600 Bd 80 EE FO 04 87 01
115200 Bd 80 EE FO 04 87 01
Positive Response Verify Baud | 80 FO EE 02 Cc7 01
Rate
Transition Baud Rate (stage 2) 80 EE FO 03 87 03
Request Upload 80 EE FO 0A 35 00,00,00,0- 99
0,00,FFFF,
FF,FF
Positive Response Request Upload | 80 FO EE 03 75 00,FF D5
Transfer Data Request
Download interface version 80 EE FO 02 36 00 96
Overview 80 EE FO 02 36 01,21 0r31 CS
Activities 80 EE FO 06 36 02,22 0r32 CS
Events & Faults 80 EE FO 02 36 03,230r33 CS
Detailed Speed 80 EE FO 02 36 04 or 24 CS
Technical Data 80 EE FO 02 36 05,250r35 CS
Card download 80 EE FO 02or | 36 06 CS
03
Positive Response Transfer Data 80 FO EE Len 76
Request Transfer Exit 80 EE FO 01 37
Positive Response Request 80 FO EE 01 77
Transfer Exit
Stop Communication Request 80 EE FO 01 82
Positive Response Stop 80 FO EE 01 C2
Communication
Acknowledge sub message 80 EE FO Len 83
Negative responses
General reject 80 FO EE 03 7F Sid Req 10 CS
Service not supported | 80 FO EE 03 7F Sid Req 11 Cs
Sub function not supported | 80 FO EE 03 7F Sid Req 12 CS
Incorrect Message Length | 80 FO EE 03 7F Sid Req 13 (&
Conditions not correct or Request | 80 FO EE 03 7F Sid Req 22 CS
sequence error
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Request out of range | 80 FO EE 03 7F Sid Req 31 Cs
Upload not accepted | 80 FO EE 03 7F Sid Req 50 CS
Response pending | 80 FO EE 03 7F Sid Req 78 (&
Data not available | 80 FO EE 03 7F Sid Req FA (&
Pozndmky:

— Sid Req = SID zodpovedajtcej poziadavky.
— TREP = TRTP zodpovedajticej poZiadavky.
— Tmavé okienka znamenaju, Ze sa ni¢ neprenasa.

— Vyraz ,odoslanie idajov* (,upload“ z pohladu IDE) sa pouziva vzhladom na kompatibilitu s normou ISO
14229. Znamend to isté ako ,stahovanie ddajov* (,download® z pohladu VU).

— Mozné dvojbajtové pocitadld Ciastkovej spravy nie su v tejto tabulke uvedené.
— Slot je ¢islo slotu, bud ‘1’ (karta v slote vodica), alebo 2’ (karta v slote druhého vodica).

— V pripade, Ze slot nie je $pecifikovany, VU zvoli slot 1, ak je karta vloZend v tomto slote, a slot 2 zvoli iba
v pripade, Ze ho vyslovne vyberie pouzivatel.

— TRTP 24 sa pouziva pre poziadavky na stahovanie idajov z VU typu generdcia 2, verzia 1 a verzia 2.

— TRTP 00, 31, 32, 33 a 35 sa pouZivaju pre poziadavky na stahovanie tidajov z VU typu generdcia 2, verzia 2.

— TRTP 21, 22, 23 a 25 sa pouzivaji pre poziadavky na stahovanie Gidajov z VU typu generécia 2, verzia 1.

— TRTP 01 az 05 sa pouZivaji pre poZiadavky na stahovanie tdajov z VU typu generdcia 1. M6zu ich
pripadne akceptovat VU generdcie 2, ale len v rdmci kontroly vodicov vykonavanej kontrolnym orgdnom,
ktory nie je z EU, s pouzitim kontrolnej karty prvej generécie.

— TRTP 11 az 1F st vyhradené pre poziadavky na stahovanie $pecifické pre vyrobcu.”;

i) Bod 2.2.2.9 sa menf takto:

1. Vbode DDP_011 sa druhy podbod a prva tabulka nahrddzaji takto:

,Existuje sedem typov prenosu tdajov. Pri stahovani tidajov z VU mozno pre kazdy typ prenosu pouzit dve
rozne hodnoty TRTP:

Hodnota TRTP pre
stahovanie tdajov
z VU typu generdcia 2, verzia

Hodnota TRTP pre
Typ prenosu tdajov stahovanie tdajov
z VU typu generdcia 1

Hodnota TRTP pre stahovanie
udajov
z VU typu generdcia 2, verzia 2

Verzia rozhrania stahovania Nepouziva sa Nepouziva sa 00
Prehlad 01 21 31
Cinnosti urcitého dia 02 22 32
Udalosti a poruchy 03 23 33
Podrobné tdaje o rychlosti 04 24 24

Technické udaje 05 25 35




L 27372 Uradn)'f vestnik Eurépskej tnie 30.7.2021

2. Bod DDP_054 sa nahrddza takto:

,DDP_054  IDE musi poziadat o prehlad prenosu ddajov (TRTP 01, 21 alebo 31) pocas reldcie
stahovania, kedZe len tak sa certifikity VU zaznamenaji v rdmci stahovaného stiboru
(a bude mozné overit digitdlny podpis).

V tretom pripade (TRTP 02, 22 alebo 32) spriva Transfer Data Request obsahuje oznalenie
kalenddrneho dnia (format TimeReal), ktory sa ma stahovat.”;

iii) V bode 2.2.2.10 sa v bode DDP_055 text pred zardzkami nahrddza takto:

,DDP_055 V prvom pripade (TREP 01, 21 alebo 31) posiela VU tdaje, ktoré pomahajii operdtorovi
zariadenia IDE pri vybere tidajov, ktoré chce dalej stahovat. V tejto sprdve st uvedené
tieto informdcie:;

iv) V bode 2.2.5.2 sa obrdzok 2 nahrddza takto:

”Obrdzok 2

Spracovanie chyb na strane VU

Start

Send Negative Response

] L Request moeived 7
Y

Nagative Response
Service or SubrFunciion not suppor ed

Megative Response
Imcorrect MessageLength

Hagative Responss
Request sequence emor

Send Pasifve Respamse

Negative Response
Upioad not acepted

Negative Respanse
Request Dut of Range

Negative Response
Data not available

¥
Build and Send
Negative Respanse Buiid Pasitive Aespanse Positive Respomse Ready 7
Response pending

1t 1 1T 1 I

Extand P2max ]

1o PImax Y

Card downlbading ? -z P2max exgired -+ m—@anﬂ“




30.7.2021 Uradny vestnik Eurépskej tinie

v) Body 2.2.6.1 az 2.2.6.5 sa nahrddzaja takto:

,2.2.6.1. Positive Response Transfer Data Download Interface Version (Kladnd odpoved na poziadavku

na prenos tidajov — verzia rozhrania stahovania)

DDP_028a Ditové pole spravy ,Positive Response Transfer Data Download Interface Version*
(Kladnd odpoved na poziadavku na prenos idajov — verzia rozhrania stahovania)
poskytuje tieto tidaje v uvedenom poradi, pricom sa pouzije SID 76 Hex, TREP 00

Hex:

Ditova $truktiira generécie 2, verzia 2 (TREP 00 Hex)

Ditovy prvok

DownloadInterfaceVersion

Pozndmka

Generdcia a verzia VU: 02,02 Hex pre generaciu 2,
verziu 2.

Nepodporuji VU generdcie 1 averzia 1 VU generacie
2, ktoré odosli zépornii odpoved (subfunkcia nie je
podporovand, pozri DDP_018).

2.2.6.2. Positive Response Transfer Data Overview (Kladnd odpoved na poziadavku na prenos ddajov —

prehlad)

DDP_029 Ditové pole spravy ,Positive Response Transfer Data Overview*
(Kladnd odpoved na poziadavku na prenos udajov — prehlad)
poskytuje tieto tidaje v uvedenom poradi, pricom sa pouzije SID 76
Hex, TREP 01, 21 alebo 31 Hex a primerané rozdelenie a s¢itanie

Ciastkovych sprav:

Datova $truktiira generdcie 1 (TREP 01 Hex)

Ditovy prvok

Poznamka

MemberStateCertificate

Certifikdty zabezpecenia VU.

VUCertificate

VehicleldentificationNumber

VehicleRegistrationldentification

Identifikdcia vozidla.

CurrentDateTime

Aktudlny ddtum a cas VU.

VuDownloadablePeriod

CardSlotsStatus

Stahovatel'né obdobie.

Typ kariet vlozenych vo VU.

VuDownloadActivityData

Predchddzajice stahovanie z VU.

VuCompanyLocksData

VuControlActivityData

Vsetky ulozené podnikové blokovania. Ak je tdto
Cast prazdna, odosle sa iba noOfLocks = 0.

Signature

Vietky kontrolné zaznamy ulozené vo VU. Ak je tito
Cast prdzdna, odosle sa iba noOfControls = 0.

Podpis RSA v3etkych tdajov (okrem certifikdtov) od
prvku VehicleldentificationNumber po posledny
bajt posledného prvku VuControlActivityData.

L 273/73
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Ditova $truktiira generdcie 2, verzia 1 (TREP 21 Hex)

Détovy prvok

MemberStateCertificateRecord Array

VUCertificateRecordArray

VehicleldentificationNumberRecord Array

VehicleRegistrationldentificationRecordArray

CurrentDateTimeRecordArray

VuDownloadablePeriodRecordArray

CardSlotsStatusRecordArray

VuDownloadActivityDataRecord Array

VuCompanyLocksRecordArray

VuControlActivityRecord Array

SignatureRecordArray

Datova $truktiira generdcie 2, verzia 2 (TREP 31 Hex)

Poznamka

Certifikdt ¢lenského $tdtu.

Certifikat VU.

Identifikdcia vozidla.

Evidencné ¢&islo vozidla.

Aktudlny ddtum a ¢as VU.

Stahovatel'né obdobie.

Typ kariet vlozenych vo VU.

Predchddzajtce stahovanie z VU.

Vsetky ulozené podnikové blokovania. Ak je tdto
Cast prdzdna, odosle sa zdhlavie pola
s noOfRecords = 0.

Vsetky kontrolné zdznamy uloZené vo VU. Ak je tito
Cast prdzdna, odosle sa zdhlavie pola
s noOfRecords = 0.

Podpis ECC v3etkych predchddzajicich adajov
okrem certifikdtov.

Ditovy prvok

MemberStateCertificateRecordArray

VUCertificateRecordArray

VehicleldentificationNumberRecordArray

VehicleRegistrationNumberRecordArray

CurrentDateTimeRecordArray

VuDownloadablePeriodRecordArray

CardSlotsStatusRecord Array

VuDownloadActivityDataRecordArray

VuCompanyLocksRecordArray

VuControlActivityRecord Array

SignatureRecordArray

Poznamka

Certifikat ¢lenského $tatu.

Certifikat VU.

Identifikdcia vozidla.

Evidenc¢né Cislo vozidla.

Aktudlny ddtum a ¢as VU.

Stahovatelné obdobie.

Typ kariet vlozenych vo VU.

Predchadzajice stahovanie z VU.

Vietky ulozené podnikové blokovania. Ak je tdto
Cast prazdna, odosle sa zdhlavie pola
s noOfRecords = 0.

Vsetky kontrolné zdznamy ulozené vo VU. Ak je tito
Cast prazdna, odosle sa zdhlavie pola
s noOfRecords = 0.

Podpis ECC vsetkych predchddzajicich tdajov
okrem certifikdtov.
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2.2.6.3. Positive Response Transfer Data Activities (Kladnd odpoved na poziadavku na prenos tdajov —
¢innosti)

DDP_030  Ddtové pole spravy ,Positive Response Transfer Data Activities“ (Kladnd odpoved
na poziadavku na prenos Gdajov — ¢innosti) poskytuje tieto Gidaje v uvedenom
poradi, pri¢om sa pouzije SID 76 Hex, TREP 02, 22 alebo 32 Hex a primerané
rozdelenie a s¢itanie Ciastkovych sprav:

Ditovd struktiira generédcie 1 (TREP 02 Hex)

Ditovy prvok Pozndmka
TimeReal Détum stahovaného dna.
OdometerValueMidnight Pocitadlo kilometrov na konci stahovaného dna.
VuCardIWData Udaje cyklov vkladania a vytahovania kariet.

— Ak tato Cast neobsahuje dostupné tdaje, odosle
sa iba noOfVuCard[WRecords = 0.

— Ak ddtovy prvok VuCard[WRecord zahffia ¢as
00:00 (vlozenie karty v predchddzajiici den)
alebo ¢as 24:00 (vytiahnutie karty v nasledujtci
det1), uvedeny bude veelku v rdmci obidvoch pri-
slusnych dni.

VuActivityDailyData Stav slotu v ¢ase 00:00 a zmeny v ¢innosti
zaznamenané pocas stahovaného dna.

VuPlaceDailyWorkPeriodData Udaje stvisiace s miestami zaznamenané pocas
stahovaného diia. Ak je této Cast prazdna, odosle sa
iba noOfPlaceRecords = 0.

VuSpecificConditionData Udaje specifickych podmienok zaznamenané pocas
stahovaného diia. Ak je tdto Cast prazdna, odosle sa
iba noOfSpecificConditionRecords = 0.

Signature Podpis RSA vsetkych tdajov od prvku TimeReal po
posledny bajt posledného zdznamu $pecifickych
podmienok.

Ditova $truktiira generdcie 2, verzia 1 (TREP 22 Hex)

Dtovy prvok Poznimka
DateOfDayDownloadedRecordArray Détum stahovaného dna.
OdometerValueMidnightRecordArray Pocitadlo kilometrov na konci stahovaného dna.
VuCard[WRecordArray Udaje cyklov vkladania a vytahovania kariet.

— Ak tato Cast neobsahuje dostupné tdaje, odosle
sa zdhlavie pola s noOfRecords = 0.

— Ak ditovy prvok VuCard[WRecord zahfna cas
00:00 (vlozenie karty v predchddzajici den)
alebo ¢as 24:00 (vytiahnutie karty v nasledujtici
det1), uvedeny bude veelku v ramci obidvoch pri-
slusnych dni.
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VuActivityDailyRecordArray

VuPlaceDailyWorkPeriodRecordArray

VuGNSSADRecordArray

VuSpecificConditionRecord Array

SignatureRecordArray

Ditovd struktiira generécie 2, verzia 2 (TREP 32 Hex)

Stav slotu v ¢ase 00:00 a zmeny v ¢innosti
zaznamenané pocas stahovaného dna.

Udaje stvisiace s miestami zaznamenané pocas
stahovaného dila. Ak je tto Cast prazdna, odosle sa
zdhlavie pola s noOfRecords = 0.

Polohy vozidla podla GNSS, ak kumulovany ¢as
jazdy vozidla dosiahne ndsobok troch hodin. Ak je
tto Cast prazdna, odosle sa zdhlavie pola

s noOfRecords = 0.

Udaje $pecifickych podmienok zaznamenané pocas
stahovaného dila. Ak je tito Cast prazdna, odosle sa
zdhlavie pola s noOfRecords = 0.

Podpis ECC v3etkych predchadzajiicich tdajov.

Ddtovy prvok
DateOfDayDownloadedRecordArray
OdometerValueMidnightRecordArray
VuCard[WRecordArray

VuActivityDailyRecordArray

VuPlaceDailyWorkPeriodRecord Array

VuGNSSADRecordArray

VuSpecificConditionRecordArray

VuBorderCrossingRecordArray

VuLoadUnloadRecordArray

SignatureRecordArray

Pozndmka

Datum stahovaného dna.

Poc¢itadlo kilometrov na konci stahovaného dna.

Udaje cyklov vkladania a vytahovania kariet.

— Ak tdto Cast neobsahuje dostupné tdaje, odosle
sa zéahlavie pola s noOfRecords = 0.

— Ak détovy prvok VuCard[WRecord zahffia Cas
00:00 (vloZenie karty v predchadzajtici det) alebo
¢as 24:00 (vytiahnutie karty v nasledujtci den), uve-
deny bude veelku v rdmci obidvoch prislusnych dni.

Stav slotu v ¢ase 00:00 a zmeny v ¢innosti
zaznamenané pocas stahovaného dna.

Udaje stivisiace s miestami zaznamenané pocas
stahovaného diia. Ak je tdto Cast prazdna, odosle sa
zéhlavie pola s noOfRecords = 0.

Polohy vozidla podla GNSS, ak kumulovany ¢as
jazdy vozidla dosiahne ndsobok troch hodin. Ak je
tto Cast prazdna, odosle sa zdhlavie pola

s noOfRecords = 0.

Udaje specifickych podmienok zaznamenané pocas
stahovaného diia. Ak je tdto Cast prazdna, odosle sa
zdhlavie pola s noOfRecords = 0.

Prekrocenia hranice zaznamenané pocas
stahovaného dila. Ak je tto Cast prazdna, odosle sa
zahlavie pola s noOfRecords = 0.

Operdcie nakladky/vyklddky zaznamenané pocas
stahovaného diia. Ak je této Cast prazdna, odosle sa
zdhlavie pola s noOfRecords = 0.

Podpis ECC v3etkych predchadzajuicich ddajov.

2.2.6.4. Positive Response Transfer Data Events and Faults (Kladnd odpoved na poziadavku na prenos

udajov — udalosti a poruchy)

DDP_031  Ddtové pole spravy ,Positive Response Transfer Data Events and Faults“ (Kladnd
odpoved na poziadavku na prenos tidajov — udalosti a poruchy) poskytuje tieto
tdaje v uvedenom poradi, pri¢om sa pouzije SID 76 Hex, TREP 03, 23 alebo 33
Hex a primerané rozdelenie a s¢itanie ¢iastkovych sprav:

Ditova $truktiira generdcie 1 (TREP 03 Hex)
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Ddtovy prvok Pozndmka

VuFaultData Vsetky poruchy ulozené alebo prebiehajiice vo VU.
Ak je tato Cast prazdna, odosle sa iba
noOfVuFaults = 0.

VuEventData V3etky udalosti (okrem prekrocenia rychlosti)
ulozené alebo prebiehajice vo VU.

Ak je tato Cast prazdna, odosle sa iba
noOfVuEvents = 0.

VuOverSpeedingControlData Udaje stvisiace s poslednou kontrolou prekrocenia
rychlosti (predvolend hodnota, ak nie st k dispozicii
Ziadne tdaje).

VuOverSpeedingEventData Vsetky pripady prekrocenia rychlosti uloZené vo VU.
Ak je této Cast prazdna, odosle sa iba
noOfVuOverSpeedingEvents = 0.

VuTimeAdjustmentData Vsetky pripady Gpravy ¢asu ulozené vo VU (mimo
ramca celkovej kalibrécie).

Ak je tdto Cast prdzdna, odosle sa iba
noOfVuTimeAdjRecords = 0.

Signature Podpis RSA vetkych tadajov od prvku noOfVuFaults
po posledny bajt posledného zdznamu tGpravy Casu.

Ditova $truktiira generdcie 2, verzia 1 (TREP 23 Hex)

Ditovy prvok Pozndmka

VuFaultRecordArray Vsetky poruchy ulozené alebo prebiehajiice vo VU.
Ak je této Cast prazdna, odosle sa zdhlavie pola
s noOfRecords = 0.

VuEventRecordArray Vsetky udalosti (okrem prekrocenia rychlosti)
ulozené alebo prebichajice vo VU.

Ak je této Cast prazdna, odosle sa zéhlavie pola
s noOfRecords = 0.

uOverSpeedingControlDataRecordArra; Jdaje stvisiace s poslednou kontrolou prekrocenia
VuOverSpeedingC |DataRecord Array Udaj poslednou k lou prek
rychlosti (predvolend hodnota, ak nie st k dispozicii
ziadne tdaje).

VuOverSpeedingEventRecord Array Vsetky pripady prekrocenia rychlosti ulozené vo VU.
Ak je tdto Cast prdzdna, odosle sa zdhlavie pola
s noOfRecords = 0.

VuTimeAdjustmentRecordArray Vsetky pripady tpravy ¢asu ulozené vo VU (mimo
ramca celkovej kalibrécie).
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Ak je tdto Cast prdzdna, odosle sa zdhlavie pola
s noOfRecords = 0.

SignatureRecordArray Podpis ECC v3etkych predchadzajiicich adajov.

Ditova $truktiira generdcie 2, verzia 2 (TREP 33 Hex)

Ditovy prvok Poznédmka

VuFaultRecordArray Vsetky poruchy ulozené alebo prebiehajiice vo VU.
Ak je tdto Cast prdzdna, odosle sa zdhlavie pola
s noOfRecords = 0.

VuEventRecordArray Vsetky udalosti (okrem prekrocenia rychlosti)
ulozené alebo prebichajice vo VU.

Ak je této Cast przdna, odosle sa zdhlavie pola
s noOfRecords = 0.

VuOverSpeedingControlDataRecord Array Udaje stvisiace s poslednou kontrolou prekrocenia
rychlosti (predvolend hodnota, ak nie st k dispozicii
Ziadne tdaje).

VuOverSpeedingEventRecordArray Vsetky pripady prekrocenia rychlosti ulozené vo VU.
Ak je tdto Cast prdzdna, odosle sa zdhlavie pola
s noOfRecords = 0.

VuTimeAdjustmentRecord Array Vsetky pripady Gpravy ¢asu ulozené vo VU (mimo
ramca celkovej kalibrécie).

Ak je tdto Cast prazdna, odosle sa zdhlavie pola

s noOfRecords = 0.

SignatureRecordArray Podpis ECC v3etkych predchadzajiicich adajov.

2.2.6.5. Positive Response Transfer Data Detailed Speed (Kladnd odpoved na poziadavku na prenos
tidajov — podrobné tdaje o rychlosti)

DDP_032  Diétové pole spravy ,Positive Response Transfer Data Detailed Speed” (Kladnd
odpoved na poziadavku na prenos tdajov — podrobné udaje o rychlosti)
poskytuje tieto ddta v uvedenom poradi, pricom sa pouzije SID 76 Hex, TREP
04 alebo 24 Hex a primerané rozdelenie a s¢itanie ciastkovych sprav:

Ditova $truktiira generdcie 1 (TREP 04 Hex)

Détovy prvok Poznidmka
VuDetailedSpeedData Vsetky podrobné tidaje o rychlosti ulozené vo VU
(jeden blok rychlosti za minditu, pocas ktorej sa
vozidlo pohybovalo),

60 hodnot rychlosti za mindtu (jedna za sekundu).

Signature Podpis RSA v3etkych adajov od prvku
noOfSpeedBlocks po posledny bajt posledného
bloku rychlosti.
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Ditova $truktiira generdcie 2 (TREP 24 Hex)

Ditovy prvok Pozndmka
VuDetailedSpeedBlockRecordArray Vsetky podrobné ddaje o rychlosti ulozené vo VU
(jeden blok rychlosti za mintitu, pocas ktorej sa
vozidlo pohybovalo),

60 hodnot rychlosti za minditu (jedna za sekundu).

SignatureRecordArray Podpis ECC v3etkych predchddzajicich ddajov.

“,
’

vi) Dopliia sa tento bod:

,2.2.6.6. Positive Response Transfer Data Technical Data (Kladnd odpoved na poziadavku na prenos
tdajov — technické udaje)

DDP_033  Diétové pole spravy ,Positive Response Transfer Data Technical Data“ (Kladnd
odpoved na poziadavku na prenos tdajov — technické tidaje) poskytuje tieto
tdaje v uvedenom poradi, pricom sa pouzije SID 76 Hex, TREP 05, 25 alebo
35 Hex a primerané rozdelenie a s¢itanie Ciastkovych sprav:

Ditovd struktiira generédcie 1 (TREP 05 Hex)

Ditovy prvok Pozndmka
Vuldentification
SensorPaired
VuCalibrationData Vsetky kalibracné zdznamy ulozené vo VU.
Signature Podpis RSA vsetkych tidajov od prvku
vuManufacturerName po posledny bajt posledného
prvku VuCalibrationRecord.

Datova $truktiira generdcie 2, verzia 1 (TREP 25 Hex)

Ditovy prvok Poznédmka

VuldentificationRecordArray

VuSensorPairedRecordArray Vsetky parovania snimacov pohybu uloZené vo VU.

VuSensorExternal GNSSCoupledRecord Array Vsetky spojenia s externymi zariadeniami GNSS
ulozZené vo VU.

VuCalibrationRecordArray Vietky kalibra¢né zdznamy uloZené vo VU.

VuCardRecordArray Vsetky tidaje o vlozeni karty ulozené vo VU.

VulTSConsentRecordArray

VuPowerSupplylnterruptionRecordArray

SignatureRecordArray Podpis ECC vsetkych predchddzajicich tdajov.
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Datova $truktiira generdcie 2, verzia 2 (TREP 35 Hex)

Ditovy prvok

VuldentificationRecordArray

VuSensorPairedRecordArray

VuSensorExternal GNSSCoupledRecordArray

VuCalibrationRecordArray

VuCardRecordArray

VulTSConsentRecordArray

VuPowerSupplylnterruptionRecordArray

SignatureRecordArray

¢) Vbode 3.3 sabod DDP_035 nahrddza takto:

Poznamka

Vsetky parovania snimacov pohybu uloZené vo VU.

Vietky spojenia s externymi zariadeniami GNSS
ulozené vo VU.

Vsetky kalibra¢né zdznamy ulozené vo VU.

Vietky tdaje o vloZeni karty uloZené vo VU.

Podpis ECC v3etkych predchddzajiicich tdajov.

,DD- Stahovanie tidajov z tachografovej karty zahffia tieto kroky:

DDP_035

— Stahovanie spolo¢nych informdcii karty v elementdrnych stiboroch (EF) ICC a IC. Tieto

informdcie nie st povinné a nie st zabezpecené digitdlnym podpisom.

— Pre tachografové karty prvej a druhej generacie

— Stahovanie EF v rdmci DF Tachograph:

— Stahovanie EF Card_Certificate a CA_Certificate. Tieto informacie nie sd
zabezpedené digitdlnym podpisom.

Stahovanie tychto stiborov je povinné pre kazdi relaciu stahovania.

— Stahovanie inych aplika¢nych ddtovych EF (v rdmci DF Tachograph) okrem EF
Card_Download. Tieto informacie st zabezpecené digitdlnym podpisom s pouzitim
casti A dodatku 11 Spolo¢né bezpe¢nostné mechanizmy.

— Pre kazdi reldciu stahovania je povinné stiahnut prinajmensom EF Application_I-

dentification a Identification.

— Pri stahovani tdajov z karty vodica je takisto povinné stiahnut tieto EF:

Events_Data,
Faults_Data,
Driver_Activity_Data,
Vehicles_Used,

Places,
Control_Activity_Data,

Specific_Conditions.
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— Iba v pripade tachografovych kariet druhej generécie:

— Svynimkou pripadov, ked sa stahovanie tidajov z karty vodica vlozenej vo VU vykondva
pocas kontroly vodi¢ov vykondvanej kontrolnym orgdnom, ktory nie je z EU,
s pouzitim kontrolnej karty prvej generdcie, stahovanie EF v rdmci DF Tachograph_G2:

— Stahovanie EF CardSignCertificate, CA_Certificate a Link_Certificate. Tieto
informdcie nie st zabezpecené digitdlnym podpisom.

— Stahovanie tychto stiborov je povinné pre kazdu reldciu stahovania.

— Stahovanie inych aplika¢nych datovych EF (v ramci DF Tachograph_G2) okrem EF
Card_Download. Tieto informdcie si zabezpecené digitdlnym podpisom
s pouzitim Casti B dodatku 11 Spolo¢né bezpe¢nostné mechanizmy.

— Pre kazd reldciu stahovania je povinné stiahnut prinajmensom EF Application_I-
dentification, Application_Identification_V2 (ak existuje) a Identification.

— Pri stahovani tidajov z karty vodica je takisto povinné stiahnut tieto EF:
Events_Data,
Faults_Data,
Driver_Activity_Data,
Vehicles_Used,
Places,
Control_Activity_Data,
Specific_Conditions,
VehicleUnits_Used,
GNSS_Places,
Places_Authentication, ak existuje,
GNSS_Places_Authentication, ak existuje,
Border_Crossings, ak existuje,
Load_Unload_Operations, ak existuje,
Load_Type_Entries, ak existuje.

— Pri stahovani tidajov z karty vodica aktualizdcia ddtumu LastCardDownload v EF
Card_Download v rdmci DF Tachograph a pripadne DF Tachograph_G2.

— Pri stahovani Gidajov z dielenskej karty vynulovanie kalibra¢ného pocitadla v EF
Card_Download v rdmci DF Tachograph a pripadne DF Tachograph_G2.

— Pri stahovani ddajov z dielenskej karty sa nestahuje EF Sensor_Installation_Data
v rdmci DF Tachograph a pripadne DF Tachograph_G2.*

35. Dodatok 8 sa meni takto:

a) Obsah sa meni takto:

i) Body 8, 8.1 a 8.2 sa nahradzaju takto:

,8. SLUZBA ROUTINECONTROL (UPRAVA CASU)

8.1. Opis spravy

8.2. Format spravy*;
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ii) Doplitajti sa tieto body 9, 9.1 a 9.2:
,9. FORMATY DATARECORDS
9.1. Rozsahy hodnét prendSanych parametrov
9.2. Formdty dataRecords*;
b) V bode 3.1 sa do tabulky 1 dopliia tento riadok:
Diagnostické reldcie
RoutineControl 8 31 u u
¢) Vbode 6.1.3 sabod CPR_053 nahrddza takto:
,CPR_053 Hodnoty recordDataldentifier definované v tomto dokumente st uvedené v tabulke dalej.
Tabul'ku recordDataldentifier tvori pit stipcov a niekolko riadkov.
— Prvy stipec (Hex) obsahuje ,hexadecimalne hodnoty“ priradené k recordDataldentifier
$pecifikovanému v trefom stlpci.
— V druhom stlpci (Ditovy prvok) sa specifikuje datovy prvok dodatku 1, na ktorom je
zaloZeny recordDataldentifier (niekedy je potrebné prekédovanie).
— Treti stipec (Opis) obsahuje zodpovedajtici nézov recordDataldentifier.
— Stvrty stipec (Pristupové préva) obsahuje pristupové prava k tomuto recordDatal-
dentifier.
— Piaty stipec (Mnemotechnickd skratka) $pecifikuje mnemotechnickii skratku tohto
recordDataldentifier.
Tabulka 28
Vymedzenie hodndt recordDataldentifier
Pristupové
. . prava .y
- Nézov recordDataldentifier s Mnemotechnickd
Hex Ditovy prvok . . [citat
(pozri formdt v bode 8.2) ) , skratka
(R)/zapisovat
W)
F90B CurrentDateTime TimeDate R/W RDI_TD
F912 HighResOdometer HighResolutionTotalVehicle- R/W RDI_HRTVD
Distance
F918 K-ConstantOfRecordingEquipment Kfactor R/W RDI_KF
F91C L-TyreCircumference LfactorTyreCircumference R/W RDI_LF
F91D W-VehicleCharacteristicConstant WrehicleCharacteristicFactor R/W RDI_WVCF
F921 TyreSize TyreSize R/W RDL TS
F922 nextCalibrationDate NextCalibrationDate R/W RDI_NCD
F92C SpeedAuthorised SpeedAuthorised R/W RDI_SA




30.7.2021 Uradny vestnik Eurépskej tinie L 273/83
F97D vehicleRegistrationNation RegisteringMemberState R/W RDI_RMS
F97E VehicleRegistrationNumber VehicleRegistrationNumber R/W RDI_ VRN
F190 VehicleldentificationNumber VIN R/W RDI_VIN
FIDO SensorSerialNumber MotionSensorSerialNumber R RDI_SSN
FID1 RemoteCommunicationModuleSerial- RemoteCommunicationFacili- R RDI_RCSN

Number tySerialNumber

F9D2 SensorGNSSSerialNumber External GNSSFacilitySerial- R RDI_GSSN
Number

F9D3 SealDataVu SmartTachographSealsSerial- R/W RDI_SDV
Number

F9D4 VuSerialNumber VuSerialNumber R RDI_VSN

F9D5 ByDefaultLoadType ByDefaultLoadType R/W RDI_BDLT

FID6 TachographCardsGen1Suppression TachographCardsGen1Sup- R/W RDI_TCG1S
pression

F9D7 VehiclePosition VehiclePosition RDI_VP

F9D8 LastCalibrationCountry CalibrationCountry R RDI_CC

d) Bod 8 sa nahradza takto:
8. SLUZBA ROUTINECONTROL (UPRAVA CASU)
8.1. Opis spravy

CPR_065a  Sluzba RoutineControl (TimeAdjustment) poskytuje moznost spustit zostladenie hodin VU

s Casom z prijimaca GNSS.

Na vykonanie sluzby RoutineControl (TimeAdjustment) musi byt VU v rezime KALIBRACIE.
Predpoklad: je zaistené, Ze VU moze prijimat sprdvy o autentifikovanej polohe z prijimaca
GNSS.

Kym prebieha tprava casu, VU odpovie na poziadavku RoutineControl, subfunkciu
requestRoutineResults, s routinelnfo = 0x78.

Pozndmka: Uprava ¢asu moze chvilu trvat. Diagnostické skiiobné zariadenie si vyZiada stav
tpravy ¢asu s pouzitim subfunkcie requestRoutineResults.

8.2. Formadt spravy

CPR_065b  Formaty sprav pre sluzbu RoutineControl (TimeAdjustment) a jej prvky st podrobne uvedené

v tychto tabulkdch:
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Tabulka 37a
RoutineControl, spriva s poZiadavkou na vykonanie rutiny (TimeAdjustment), subfunkcia
startRoutine
Bajt # Nézov parametra Hex}ell;igrcli:;aélna Mnen;li)r t;ti};niCké
#1 Formdtovy bajt — fyzické adresovanie 80 FMT
#2 Bajt cielovej adresy EE TGT
#3 Bajt zdrojovej adresy tt SRC
#4 Bajt doplnkovej dlzky XX LEN
#5 RoutineControl Request Sid (SID poziadavky 31 RC
RoutineControl)
#6 routineControlType = [startRoutine] 01 RCTP_STR
#7 a #8 routineldentifier = [TimeAdjustment] 0100 RI_TA
#9 Kontrolny stcet 00-FF CS
Tabulka 37b
RoutineControl, rutina (TimeAdjustment), subfunkcia startRoutine, sprava s kladnou
odpovedou
Bajt # Nézov parametra Hexl?ggrcli:tlaélna Mner;ll;)r t;i(};nkké
#1 Formaétovy bajt — fyzické adresovanie 80 FMT
#2 Bajt cielovej adresy tt TGT
#3 Bajt zdrojovej adresy EE SRC
#4 Bajt doplnkovej dlzky XX LEN
#5 RoutineControl Positive Response Sid (SID kladnej 71 RCPR
odpovede na poziadavku RoutineControl)
#6 routineControlType = [startRoutine] 01 RCTP_STR
#7 a #8 routineldentifier = [TimeAdjustment] 0100 RI_TA
#9 Kontrolny stcet 00-FF CS
Tabulka 37¢
RoutineControl, spriva s poZiadavkou tykajicou sa rutiny (TimeAdjustment), subfunkcia
requestRoutineResults
Bajt # Nézov parametra Hex}i()igrcli:tlaélna Mner;ll;)r taeti};nické
#1 Formatovy bajt — fyzické adresovanie 80 EMT
#2 Bajt cielovej adresy EE TGT
#3 Bajt zdrojovej adresy tt SRC
#4 Bajt doplnkovej dlzky XX LEN
#5 RoutineControl Request Sid (SID poZiadavky 31 RC
RoutineControl)
#6 routineControlType = [requestRoutineResults] 03 RCTP_RRR
#7 a #8 routineldentifier = [TimeAdjustment] 0100 RI_TA
#9 Kontrolny stcet 00-FF CS
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Tabulka 374
RoutineControl, rutina (TimeAdjustment), subfunkcia requestRoutineResults, spriva
s kladnou odpovedou
Bajt # Nézov parametra Hexggg;ié?jlna Mner;ll;)r ch};nické
#1 Formatovy bajt — fyzické adresovanie 80 FMT
#2 Bajt cielovej adresy tt TGT
#3 Bajt zdrojovej adresy EE SRC
#4 Bajt doplnkovej dizky XX LEN
#5 RoutineControl Positive Response Sid (SID kladnej 71 RCPR
odpovede na poziadavku RoutineControl)
#6 routineControlType = [requestRoutineResults] 03 RCTP_RRR
#7 a #8 routineldentifier = [TimeAdjustment] 0100 RI_TA
#9 routinelnfo (pozri tabulku 37f) XX RINF_TA
#10 routineStatusRecord[] = routineStatus#1 (pozri tabulku 37g) XX RS_TA
#11 Kontrolny stcet 00-FF CS
Tabulka 37¢
RoutineControl, rutina (TimeAdjustment), sprdva so zipornou odpovedou
Bajt # Nézov parametra Hex}ellggrcli:tlaélna Mner;ll?r t:tf;nkké
#1 Formatovy bajt — fyzické adresovanie 80 FMT
#2 Bajt cielovej adresy tt TGT
#3 Bajt zdrojovej adresy EE SRC
#4 Bajt doplnkovej dizky 03 LEN
#5 negativeResponse Service Id (Identifikitor sluzby 7F NR
negativeResponse)
#6 inputOutputControlByldentifier Request SId 31 RC
#7 responseCode=[ 12 SENS
. 13 IMLOIF
sub-functionNotSupported 2 CNC
incorrectMessageLengthOrInvalidFormat 31 ROOR
conditionsNotCorrect
requestOutOfRange
|
#8 Kontrolny stcet 00-FF CS
Tabulka 37f
RoutineControl, rutina (TimeAdjustment), routinelnfo
. Hexadecimdlna .
routinelnfo hodnota Opis
NormalExitWithResultAvailable 61 Rutina bola vykonand tplne; k dispozicii st dodatkové vysledky
rutiny.
RoutineExecutionOngoing 78 Pozadovand rutina sa stdle vykonédva.
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Tabulka 37g

RoutineControl, rutina (TimeAdjustment), routineStatus

Hexadecimdna Vsledok skisky Opis
01 pozitivny Uprava ¢asu bola tspesne dokoncena.
02..0F Vyhradené na budiice pouzitie (RFU).
10 negativny Ziadny prijem signalu GNSS.
11..7F Vyhradené na budice pouzitie (RFU).
80..FF Specifické pre vyrobcu.

¢) Doplfia sa tento bod 9:
,9. FORMATY DATARECORDS
Tento oddiel obsahuje:

— vSeobecné pravidld, ktoré sa musia uplatiiovat na rozsahy hodnoét parametrov prendsané jednotkou
vozidla na skiiSobné zariadenie,

— formdty, ktoré sa musia pouZivat pre idaje prendsané cez sluzby prenosu tidajov opisané v oddiele 6.

CPR_067  Vsetky identifikované parametre musi podporovat VU.

CPR_068 Udaje prendsané jednotkou vozidla do skiisobného zariadenia ako odpoved na spravu
s poziadavkou musia zodpovedat meranému typu (t. j. aktudlnej hodnote pozadovaného
parametra, ktory VU meria alebo sleduje).

9.1. Rozsahy hodnét prendsanych parametrov

CPR_069  V tabulke 38 sa uvddzaju rozsahy hodnot pouzivané na stanovenie platnosti prendsaného
parametra.

CPR_070  Hodnoty v rozsahu ,indikdtor chyb“ poskytuju jednotke vozidla spdsob, ako ihned ozndmit, ze
platné ddaje parametrov nie st v stlasnosti dostupné v dosledku urcitého typu chyby
v tachografe.

CPR_071  Hodnoty v rozsahu ,nie je k dispozicii poskytuji jednotke vozidla sposob, ako poslat spravu
obsahujiicu parameter, ktory nie je dostupny, alebo nie je v danom module podporovany.
Hodnoty v rozsahu ,nepozaduje sa“ poskytuju zariadeniu sposob, ako poslat prikazovil spravu
a identifikovat také parametre, na ktoré sa od prijimajticeho zariadenia neocakéva ziadna odpoved.

CPR_072 Ak zlyhanie komponentu zabrani prenosu platnych dajov pre parameter, mal by sa namiesto
pozadovanych tdajov parametra pouzit indikdtor chyb opisany v tabulke 38. Ak vsak
namerané alebo vypocitané udaje maji hodnotu, ktord je sice platnd, ale presahuje
vymedzeny rozsah parametra, indikator chyb by sa nemal pouzit. Udaje by sa mali preniest
pomocou primeranej minimélnej alebo maximélnej hodnoty parametra.
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Tabulka 38
Rozsahy hodndt pre dataRecords
1 bajt .
2 bajty .
Nézov rozsahu hodnot (hexiide— (hexadecimélna 4 I?ajty ASCII
cimédlna (hexadecimélna hodnota)
hodnota)
hodnota)
Platny signal 00azFA 0000 a7z FAFF 00000000 az FAFFFFFF 1az254
Indikator $pecificky pre parameter FB FBOO az FBFF FBO0000O0 az FBFFFFEF Ziadne
Vyhradeny rozsah pre budice bity FCazFD FCO00 az FDFF FC000000 az FDFFFFFF Ziadne
indikdtora
Indikator chyb FE FEOO az FEFF FE000000 az FEFFFFFF 0
Nie je k dispozicii alebo sa nepozaduje FF FFOO az FFFF FF000000 aZ FFFFFFFF FF

CPR_073

9.2. Formdty dataRecords

Pre parametre kddované v ASCII je znak ASCII ,* vyhradeny pre oddelovac.

V tabulke 39 az tabulke 42 st podrobne uvedené formaty, ktoré sa musia pouzivat v sluzbach ReadDataByl-
dentifier a WriteDataByldentifier.

CPR_074

identifikovany pomocou jeho recordDataldentifier:

Tabulka 39

Formit dataRecords

V tabulke 39 je uvedend dizka, rozliSenie a previdzkovy rozsah pre kaidy parameter

Dizka
Nézov parametra 1(1;1;}13);\_/ RozliSenie Prevddzkovy rozsah
toch)
TimeDate 8 podrobné tdaje st v tabulke 40
HighResolutionTotalVehicleDis- 4 prirastok 5 m/bit, offset 0 m 0az+21055406 km
tance
Kfactor 2 prirastok 0,001 impulz/m/bit, 0 az 64,255 impulz/m
offset 0
LfactorTyreCircumference 2 prirastok 0,125 10 > m/bit, offset 0 0az 8,031l m
WrvehicleCharacteristicFactor 2 prirastok 0,001 impulz/m/bit, 0 az 64,255 impulz/m
offset 0
TyreSize 15 ASCII ASCII
NextCalibrationDate 3 podrobné tdaje st v tabulke 41
SpeedAuthorised 2 prirastok 1/256 km/h/bit, offset 0 0az 250,996 km/h
RegisteringMemberState 3 ASCII ASCII
VehicleRegistrationNumber 14 podrobné tdaje st v tabulke 42
VIN (Identifika¢né ¢islo vozidla) 17 ASCII ASCII
SealDataVu 55 podrobné tdaje st v tabulke 43
ByDefaultLoadType 1 podrobné tdaje st v tabulke 44
VuSerialNumber 8 podrobné tdaje st v tabulke 45
SensorSerialNumber 8 podrobné tdaje st v tabulke 45
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SensorGNSSSerialNumber 8 podrobné tdaje st v tabulke 45
RemoteCommunicationModule- 8 podrobné tdaje st v tabulke 45
SerialNumber
TachographCardsGenlSuppres— 2 podrobné tdaje sii v tabulke 46
sion
VehiclePosition 14 podrobné tdaje st v tabulke 47
CalibrationCountry 3 ASCII NationAlpha vymedzené v dodatku 1

CPR_075 Tabulka 40 obsahuje formdty roznych bajtov parametra TimeDate:
Tabulka 40
Podrobny formét TimeDate (hodnota recordDataldentifier # F90OB)
Bajt Vymedzenie parametrov Rozlisenie Prevadzkovy rozsah
1 Sekundy prirastok 0,25 s/bit, offset 0 s 0az59,75s
2 Mindaty prirastok 1 min/bit, offset 0 min 0 az 59 min
3 Hodiny prirastok 1 h/bit, offset 0 h 0az23h
4 Mesiac prirastok 1 mesiac/bit, offset 0 mesiacov 1 aZ 12 mesiacov
5 Dei prirastok 0,25 dna/bit, offset 0 dnf (pozri 0,25 az 31,75 dna
POZNAMKU pod tabulkou 41)
6 Rok prirastok 1 rok/bit, offset rok +1985 rok 1985 az 2235
(pozri POZNAMKU pod tabulkou 41)
7 Miestny mindtovy offset prirastok 1 min/bit, offset =125 min -59 az +59 min
8 Miestny hodinovy offset prirastok 1 h/bit, offset -125 h -23az+23h
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Tabulka 41 ob-  bajtov parametra NextCalibrationDate: CPR_076
sahuje formdty
roznych Tabulka 41
Podrobny formét NextCalibrationDate (hodnota recordDataldentifier # F922)
Bajt Vymedzenie parametrov Rozlisenie Prevadzkovy rozsah
1 Mesiac prirastok 1 mesiac/bit, offset 0 1 az 12 mesiacov
mesiacov
2 Den prirastok 0,25 dna/bit, offset 0 dni 0,25az 31,75 dita
(pozri POZNAMKU dalej)
3 Rok prirastok 1 rok/bit, offset rok rok 1985 az 2235
+1985
(pozri POZNAMKU dalej)
POZNAMKA tykajiica sa pouitia parametra ,defi:
1. Hodnota datumu 0 je neplatnd. Hodnoty 1, 2, 3 a 4 sa pouZivaju na oznacenie prvého dila mesiaca,
hodnoty 5, 6, 7 a 8 oznacujii druhy dent mesiaca atd.
2. Tento parameter nemd vplyv ani nemeni uvedeny hodinovy parameter.
POZNAMKA tykajiica sa pouZitia parametra ,Rok":
Hodnota 0 pre rok oznacuje rok 1985, hodnota 1 oznacuje rok 1986 atd.
CPR_078 Tabulka 42 obsahuje formdaty roznych bajtov parametra VehicleRegistrationNumber:
Tabulka 42
Podrobny formit VehicleRegistrationNumber (hodnota recordDataldentifier # F97E)
Bajt Vymedzenie parametrov Rozlisenie Prevddzkovy rozsah
1 Kédovd stranka (vymedzend neuplatiiuje sa VehicleRegistrationNumber
v dodatku 1)
2-14 | Eviden¢né ¢islo vozidla neuplatiiuje sa VehicleRegistrationNumber
(vymedzené v dodatku 1)
CPR_090 Tabulka 43 obsahuje formdty roznych bajtov parametra SealDataVu:
Tabulka 43
Podrobny formit SealDataVu (hodnota recordDataldentifier #
FID3)
Bajt Vymedzenie parametrov Rozlisenie Prevddzkovy rozsah
1-11 | sealRecordl. Format SealRecord neuplatiiuje sa SealRecord
vymedzeny v dodatku 1.
12-22 | sealRecord2. Format SealRecord neuplatiiuje sa SealRecord
vymedzeny v dodatku 1.
23-33 | sealRecord3. Format SealRecord neuplatiiuje sa SealRecord
vymedzeny v dodatku 1.
34— 44 | sealRecord4. Formét SealRecord neuplatiiuje sa SealRecord
vymedzeny v dodatku 1.
45-55 | sealRecord5. Formdt SealRecord neuplatiiuje sa SealRecord

vymedzeny v dodatku 1.
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POZNAMKA: Ak je k dispozicii menej nez 5 plomb, hodnota EquipmentType vo vietkych nepouzitych
zdznamoch sealRecords sa nastavi na 15, teda nepouZité.

CPR_091 Tabulka 44 obsahuje formdty roznych bajtov parametra ByDefaultLoadType:
Tabulka 44

Podrobny formdit ByDefaultLoadType (hodnota recordDataldentifier # F9D5)

Bajt

Vymedzenie parametrov Rozlisenie Prevddzkovy rozsah

loadType neuplatiiuje sa ‘00'H az ‘02’H
'00’H: Nedefinovany druh ndkladu
'01°H: Tovar

"02’H: Cestujuci

CPR_092 Tabulka 45 obsahuje formdty roznych bajtov parametrov VuSerialNumber,

SensorSerialNumber, SensorGNSSSerialNumber a RemoteCommunicationModuleSe-
rialNumber:

Tabulka 45

Podrobny formdt VuSerialNumber, SensorSerialNumber, SensorGNSSSerialNumber
a RemoteCommunicationModuleSerialNumber (hodnoty recordDataldentifier # F9D4,
F9DO, F9D2, F9D1)

Bajt

Vymedzenie parametrov RozliSenie Prevadzkovy rozsah

VuSerialNumber, SensorSerialNumber, neuplatiiuje sa ExtendedSerialNumber
SensorGNSSSerialNumber

a RemoteCommunicationModuleSerialNumber:

formét ExtendedSerialNumber vymedzeny v dodatku 1.
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CPR_093 Tabulka 46 obsahuje formaty roznych bajtov parametra TachographCardsGenlSup-
pression:
Tabulka 46
Podrobny formit TachographCardsGen1Suppression (hodnota recordDataldentifier #
FID6)
Bajt Vymedzenie parametrov Rozlisenie Prevadzkovy rozsah
1-2 TachographCardsGen1Suppression. Format neuplatiiuje sa '0000'H, "A5E3'H
TachographCardsGen1Suppression vymedzeny v dodatku 1.
CPR_094 Tabulka 47 obsahuje formdty roznych bajtov parametra VehiclePosition.
Tabulka 47
Podrobny formit VehiclePosition (hodnota recordDataldentifier # FID7)
Bajt Vymedzenie parametrov RozliSenie Prevadzkovy rozsah
1-4 Casovd peciatka urcenia polohy vozidla. neuplatiiuje sa TimeReal
5 Presnost GNSS neuplatiiuje sa GNSSAccuracy
6-11 | Polohavozidla neuplatiiuje sa GeoCoordinates
12 Stav autentifikdcie neuplatiuje sa PositionAuthenticationStatus
13 Aktudlna krajina neuplatiiuje sa NationNumeric
14 Aktudlny regidén neuplatiiuje sa RegionNumeric

Pozndmka: Po aktualizécii polohy vozidla sa moZze oneskorit aktualizécia aktudlnej krajiny a aktudlneho

regiénu.”

36. Dodatok 9 sa meni takto:

a) Vobsahu sa doplia tento bod 9:

,9. SKUSKY OSNMA*

b) Bod 1 sa meni takto:

i) Vbode 1.1 sa doplia tento podbod:

,Organ clenského stitu povereny vykonavanim funkénych skasok jednotiek vozidla alebo externych
zariaden! GNSS musi zabezpecit, Ze vstavany prijima¢ GNSS tspesne absolvoval skiisky OSNMA uvedené
v tomto dodatku. Tieto skiisky sa povazuji za stcast funkénych skiisok jednotky vozidla alebo externého

zariadenia GNSS.*;

ii) V bode 1.2 sa doplia tento referenény dokument:

,RGODP Technickd sprava JRC — Receiver guidelines for OSNMA data processing (Usmernenia

k prijimac¢om na spracovanie tidajov OSNMA)*;
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¢) Vbode 2 sariadky 3.1 az 3.41 nahradzaj takto:

,3.1. | Poskytované funkcie 02,03, 04, 05,07, 382
3.2. Prevadzkové rezimy 09 az 11* 134, 135
3.3. Funkcie a préva na pristup k tdajom 12* 13* 382,383,386 az 389
3.4. Monitorovanie vkladania a vytahovania kariet 15,16,17, 18, 19* 20* 134
3.5. Meranie rychlosti a vzdialenosti a zistovanie polohy 21 az 37

3.6. Meranie Casu (sktiska vykonand pri 20 °C) 38 az 43

3.7. Monitorovanie ¢innosti vodica 44 a7 53,134

3.8. Monitorovanie stavu vedenia vozidla 54,55,134

3.9. Zapisy vodicov 56 az 62c

3.10. | Podnikové blokovanie 63az 68

3.11. | Monitorovanie kontrolnych ¢innosti 69,70

3.12. | Detekcia udalosti afalebo porich 71 az 88a, 134

3.13. | Identifikac¢né Gdaje zariadenia 93*,94%, 97,100

3.14. | Udaje o vloZen{ a vytiahnuti karty vodica alebo dielenskej karty 102* az 104*

3.15. | Udaje o ¢innosti vodica 105*az 107*

3.16. | Udaje o miestach a polohdch 108* az 112*

3.17. | Udaje o stave pocitadla kilometrov 113*az 115*

3.18. | Podrobné tdaje o rychlosti 116*

3.19. | Udaje o udalostiach 117*

3.20. | Udaje o poruchich 118*

3.21. | Kalibra¢né tdaje 119*az 121*

3.22. | Udaje tipravy casu 124%,125*

3.23. | Udaje o kontrolnej ¢innosti 126% 127*

3.24. | Udaje o podnikovom blokovani 128*

3.25. | Udaje o stahovani 129*

3.26. | Udaje o $pecifickych podmienkach 130% 131*

3.27. | Udaje o tachografovych kartdch 132% 133*

3.28. | Prekrocenia hranice 133a*az 133d*

3.29. | Operdcia nakladky/vykladky 133e* az 133i*

3.30. | Digitdlna mapa 133j* az 133t*

3.31. | Zaznamendvanie a ukladanie na tachografové karty 136, 137, 138% 139%, 141* 142,

143

144,145, 146* 147*, 147a*,
147b*, 148* 149, 150, 150a
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3.32. | Zobrazovanie 90, 134,
151 az 168,
PIC_001, DIS_001
3.33. | Tla¢ 90, 134,
169 az 181, PIC_001, PRT_001 az
PRT 014
3.34. | Vystraha 134,182 az 191,
PIC_001
3.35. | Stahovanie Gdajov na externé médid 90,134,192 a7 196
3.36. | Dialkovd komunikicia na cielené cestné kontroly 197 az 199
3.37. | Vymena udajov s doplnkovymi externymi zariadeniami 200, 201
3.38. | Kalibrécia 202az206* 383,384,386az 391
3.39. | Kontrola kalibracie pri cestnej kontrole 207 az 209
3.40. Uprava Casu 210 az 212*
3.41. | Monitorovanie prekroceni hranice 226a az 226¢
3.42. | Aktualizdcia softvéru 226d az 226f
3.43. | Nerusenie doplnkovymi funkciami 06, 425
3.44. | Rozhranie snimaca pohybu 02,122
3.45. | Externé zariadenie GNSS 03,123
3.46. | Overenie, Ze VU zisti, zaznamend a uloZi udalost(-ti) afalebo 217
poruchu(-y) uréend(-é) vyrobcom VU, ked sparovany snimac
pohybu reaguje na magnetické polia rusiace funkciu snimania
pohybu vozidla.
3.47. | Sifrovacia zostava a $tandardizované parametre domény CSM_48,
CSM_50%

d) Doplfa sa tento bod 9:
»9. SKUSKY OSNMA
9.1. Uvod

V tomto oddiele sa opisujii skasky na preukdzanie spravneho zavedenia OSNMA do prijimaca GNSS.
KedZe autentifikdciu satelitného signdlu vykondva vyhradne prijima¢ GNSS nezavisle od inych
komponentov tachografu, skisky stanovené v tomto oddiele sa mozu vykonat na prijimac¢i GNSS ako
samostatny prvok. V tomto pripade vyrobca tachografu poskytne orgdnom pre typové schvalovanie
spravu obsahujicu podrobnosti o priprave a vysledkoch testov, ktoré sa vykondvaji v rdmci
zodpovednosti vyrobcu prijima¢a GNSS.

9.2. UplatniteIné podmienky

— Kritérid dspechu/netspechu vymedzené v skiskach OSNMA sa povazujii za platné len za
identifikovanych podmienok skdsania.

— Kritérid sa mozu revidovat v Case ohldsenia sluzby OSNMA Galileo a s ohladom na stvisiace
zavizky vykonnosti sluzby.
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9.3. Vymedzenie pojmov a skratky

9.3.1. Vymedzenie pojmov

Studeny/teply/hortci Start ~ vztahuje sa na podmienku zapnutia prijimaca GNSS na zaklade
GNSS: dostupnosti ¢asu (T), aktudlneho almanachu (A), efemerid (E)
a polohy (P):

— studeny Start GNSS: Ziadne
— teply Start GNSS: T, A, P
— hortci Start GNSS: T, A, E, P

Studeny/teply/hortci Start ~ vztahuje sa na podmienku zapnutia funkcie OSNMA na zaklade

OSNMA: dostupnosti verejného kltuca (P) a informdcii DSM-KROOT (K)
(vymedzenych v usmerneniach k prijimacom OSNMA uvedenych
v dodatku 12):

— studeny Start OSNMA: Ziadne
— teply Start OSNMA: P
— hortci tart OSNMA: P, K

9.3.2. Skratky

ADKD Authentication Data & Key Delay (autentifikacné tidaje a ¢asové oneskorenie kltica)

DSM-KROOT Digital Signature Message KROOT (sprava s digitdlnym podpisom klti¢a KROOT)

GNSS Global Navigation Satellite System (globalny navigacny satelitny systém)

KROOT Root Key of the TESLA key chain (korefiovy kl'a¢ retazca klaca TESLA)

MAC Message Authentication Code (autentifikacny kod spravy)

NMACK Number of MAC & key blocks (per 30 seconds) [pocet blokov MAC a kltica (za 30
sekiind)]

OSNMA Galileo Open Service Navigation Message Authentication (otvorend sluzba systému
Galileo na autentifikdciu naviga¢nych sprav)

SLMAC Slow MAC (pomaly MAC)

TESLA Timed Efficient Stream Loss-tolerant Authentication (Casovo efektivna autentifikdcia

odolnd vodi stratdm sprav) (protokol pouzivany v OSNMA)

9.4. Zariadenia na generovanie signilov GNSS
Generovanie signdlov. GNSS moZno realizoval pouzitim multikonstela¢ného simuldtora GNSS
podporujticeho prenos sprdv OSNMA. Pripadne sa moze pouzit prehrdvac rddiofrekvencnych signdlov,
ktory dokdze prehrdvat vzorky signdlov GNSS zo siiborov. Obvykld bitovd hlbka je 4 bity 1/Q
a vzorkovacia frekvencia je 10 MHz.
Predpokladd sa, Ze prijima¢ GNSS md rozhrania na zadanie prikazu vycistenia pamite prijimaca
(nezdvislé vymazanie verejného kltuca, KROOT, informdcii o Case, informécii o polohe, efemerid
a almanachu), na nastavenie urovania miestneho ¢asu prijimaca pre poziadavku overenia ¢asovania
OSNMA a na nacitanie kryptografickych informdcii. Tieto prikazy mozu byt obmedzené na tcely
skiisok, a teda nemusia byt dostupné v pripade nominalnej prevadzky prijimaca.

9.5. SkiiSobné podmienky

9.5.1. Podmienky GNSS

Simulované alebo prehrdvané signdly GNSS maju tieto vlastnosti:

— scendr statického prijimaca pouzivatela,

— aspon GPS a konsteldcie systému Galileo,
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— frekvencia E1/L1,

— aspon 4 satelity Galileo s uhlom elevacie vi¢sim ako 5°,

— trvanie, ako sa poZaduje pre kazda skasgku,

— konstantné navigaéné efemeridy satelitov pocas vykondvania skasky.

9.5.2. Podmienky OSNMA

Sprava OSNMA prendsand vo forme signdlu RF md tieto vlastnosti:

sprdva HKROOT so stavom OSNMA nastavenym na prevddzkovy alebo skisobny stav a s fixnou
dlzkou spravy DSM-KROOT 8 blokov pre platny retazec,

aspon 4 satelity Galileo, ktoré prendsaja OSNMA,

sprava MACK s jednym blokom MACK (t. j. NMACK = 1) a aspori jeden ADKD = 0 a jeden
ADKD = 12 na jeden satelit a blok MACK,

velkost tagu 40 bitov,

minimélny ekvivalent dizky tagu poZzadovany v usmerneniach k prijimacom OSNMA (v sti¢asnosti

80 bitov).

Okrem pripadov, ked sa to uvddza, urCenie vndtorného ¢asu prijimaca musi byt zndme s dostato¢nou
presnostou a Cas musi byt ndlezite zosiladeny so simulovanym Casom. Tymto sa zarudi splnenie
poziadavky tvodnej synchronizicie ¢asu OSNMA pre kazda skisobnt podmienku, t. j. nomindlna
synchronizacia pre vietky skasky okrem SLMAC. Viac podrobnosti o inicializdcii ¢asu sa nachddza
v usmerneniach k prijimacom OSNMA.

Identifikované kritérid pre Gspesnid/netspesnt skiisku sii konzervativne a nepredstavuji ocakdvani
vykonnost OSNMA systému Galileo.

9.6. Specifikicie skiSok

¢ Skuaska ‘ Opis Suvisiace poziadavky
1. Administrativne preskidmanie
1.1. Dokumenticia Spravnost dokumentécie
2. Vseobecné skasky
2.1. Hortci Start OSNMA Ciel: overit, ¢i prijima¢ GNSS vypocitava Dodatok 12,
polohu pomocou OSNMA po horticom GNS_3b

Starte.
Postup:

Prijima¢ GNSS sa zapne v podmienkach ho-
riiceho Startu GNSS a OSNMA a ziskava sig-
nély z viditelnych satelitov Galileo.

Prijima¢ autentifikuje naviga¢né tdaje Gali-
leo pomocou OSNMA (ADKD = 0) a poskytne
polohu s autentifikovanymi tdajmi.

Kritérid aspechu/netspechu: prijima¢ vypo-
¢ita ur¢ent autentifikovani polohu v priebe-
hu 160 sekdnd.
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2.2.

Teply Start OSNMA

Ciel: overit, & prijimac GNSS vypocitava
polohu pomocou OSNMA po teplom $tarte.
Postup:

Pred zacatim skisky sa z pamite prijimaca
GNSS musia vymazat efemeridy a informdcie
KROOT, aby sa vyndtil teply Start GNSS
a OSNMA.

Prijima¢ GNSS sa zapne a ziskava signaly z vi-
ditelnych satelitov Galileo.

Prijima a overuje sa DSM-KROOT.

Prijima¢ autentifikuje naviga¢né tdaje Gali-
leo pomocou OSNMA (ADKD =0) a poskytne
polohu s autentifikovanymi Gdajmi.

Kritérid dspechu/netispechu: prijima¢ vypo-
¢ita platnd urCend autentifikovand polohu
v priebehu 430 sekind.

Dodatok 12,
GNS_3b

2.3.

Teply Start OSNMA so
SLMAC

Ciel: overit, & prijimac GNSS vypocitava
polohu pomocou OSNMA po teplom $tarte
s inicializdciou Casu, ktord si vyZzaduje rezim
SLMAG, ako je vymedzené v usmerneniach
k prijima¢om OSNMA.

Postup:

Urcenie vnitorného ¢asu prijimaca sa musi
nastavit tak, aby hodnota neistoty pociato¢-
ného ¢asu bola od 2 do 2,5 minty, takZe sa
aktivuje rezim Slow MAC v stilade s usmerne-
niami k prijima¢om OSNMA.

Pred zacatim ska$ok sa z pamite prijimaca
GNSS musia vymazat informécie o efemeri-
didch a KROOT, aby sa vyndtil teply Start
GNSS a OSNMA.

Prijimac¢ GNSS sa zapne a ziskava signély z vi-
ditelnych satelitov Galileo.

Prijima a overuje sa DSM-KROOT.

Prijima¢ autentifikuje naviga¢né tdaje Gali-
leo len pomocou OSNMA Slow MAC
(ADKD = 12) a poskytne polohu s autentifi-
kovanymi tidajmi.

Kritérid Gspechu/nedspechu: prijimac vypo-
¢ita platnd uréent autentifikovand polohu
v priebehu 730 sekdnd.

Dodatok 12,
GNS_3b
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2.4.

Hortci Start OSNMA
s opakovane
prehrdvanym signdlom

Ciel: overit, ¢i prijima¢ GNSS deteguje
opakovane prehrévany signél.
Postup:

Prijima¢ GNSS sa zapne v podmienkach ho-
raceho Startu GNSS a OSNMA a ziskava sig-
ndly z viditelnych satelitov Galileo.

Prijima¢ autentifikuje naviga¢né udaje Gali-
leo pomocou OSNMA (ADKD = 0) a poskytne
polohu s autentifikovanymi tdajmi.

Ked prijimac poskytne rieSenie PVTs autenti-
fikovanymi idajmi, vypne sa.

Simuluje sa opakovane prehrdvany signal
s oneskorenim 40 sekiind vzhladom na pred-
chadzajici signdl a prijimac sa zapne.

Prijimac deteguje, Ze Cas systému Galileo z ¢a-
su vysielaného signdlu a urcenia miestneho
Casu nespliia poziadavku na synchronizdciu,
a prerusi spractivanie Gidajov OSNMA, ako je
vymedzené v usmerneniach k prijimacom
OSNMA.

Kritérid spechu/nedspechu: prijima¢ dete-
guje opakované prehrdvanie a nevypocita
platnt autentifikovand polohu od zaciatku
prehravania az do skoncenia skasky.

Dodatok 12,
GNS_3b

2.5.

Horfci Start OSNMA
s falo§nymi Gdajmi

Ciel: overit, ¢i OSNMA deteguje falo§né
udaje.
Postup:

Prijimac¢ GNSS sa zapne pri podmienkach ho-
riceho Startu GNSS a OSNMA.

Prijima¢ GNSS musi byt schopny ziskat sig-
ndl zo vetkych viditelnych satelitov Galileo
a overit autenticitu ich naviga¢nych sprav
prostrednictvom OSNMA.

Aspon jeden bit idajov o efemeridach, ktoré
poskytnt vietky satelity Galileo, nezodpove-
dd povodnym a autentifikovanym ddajom,
ale spréva Galileo I/NAV musi byt stvisld vra-
tane CRC.

Kritérid Gspechu/nedspechu: prijimac dete-
guje falosné udaje v priebehu 160 sekind
a nevypocita platnt autentifikovanti polohu
az do skoncenia skasky.

Dodatok 12,
GNS_3b
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37. Dodatok 12 sa meni takto:

a)

Obsah sa menf{ takto:

i)

vi)

vii)

viii)

ix)

Zabod 1.1 sa vklada tento bod 1.1.1:

,1.1.1. Referen¢né dokumenty;

Bod 2 sa nahrddza takto:

,2. ZAKLADNE CHARAKTERISTIKY PRIJIMACA GNSS*;
Bod 3 sa nahradza takto:

,3. VETY POSKYTOVANE PRIJIMACMI GNSS*
Vkladaju sa tieto body 4.2.4 a 4.2.5:

,4.2.4. Strukttra prikazu WriteRecord

4.2.5. Iné prikazy*;

Bod 5.2 sa nahrddza takto:

,5.2. Prenos informdcif z prijimac¢a GNSS do VU
Bod 5.2.1 sa vypusta;

Vkladajt sa tieto body 5.3, 5.4 a 5.4.1:

,5.3. Prenos informdcii z VU do prijimaca GNSS

5.4. Spracovanie chyb

5.4.1. Chybajice informdcie o polohe z prijimaca GNSS*

Body 6 a 7 sa nahrddzaju takto:

,6. SPRACOVANIE A ZAZNAMENAVANIE UDA]OV O POLOHE JEDNOTKOU VOZIDLA

7. CASOVY ROZPOR GNSS’;
Dopliia sa tento bod 8:
»8. NESULAD UDAJOV O POHYBE VOZIDLA®;

Bod 1 sa menf takto:

i)

ii)

Text pred obrazkom 1 sa nahradza takto:

L1, UvOoD

V tomto dodatku sii stanovené technické poziadavky na prijima¢ GNSS a tdaje GNSS, ktoré
vyuZiva jednotka vozidla, vritane protokolov, ktoré musia byt zavedené, aby bol zaruceny

bezpeény a spravny dtovy prenos tidajov o polohe.

1.1. Rozsah pdsobnosti

GNS_1  Jednotka vozidla ziskava idaje o polohe najmenej z jednej satelitnej siete GNSS.

Jednotka vozidla moze, ale nemusi obsahovat externé zariadenie GNSS, ako je

znazornené na obrazku 1:

Zabod 1.1 sa vkladd tento bod 1.1.1:

,1.1.1. Referen¢né dokumenty

V tejto Casti tohto dodatku sa pouZivaji tieto referencné dokumenty:

NMEA NMEA (National Marine Electronics Association) (Ndrodnd asocidcia ndmornej

elektroniky) 0183 Standard rozhrania, V4.11%
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i) V bode 1.2. sa doplnajt tieto skratky:

,»OSNMA Galileo Open Service Navigation Messages Authentication (otvorend sluzba systému
Galileo na autentifikdciu naviga¢nych sprav)
RTC Real Time Clock (hodiny redlneho casu)

¢) Bod 2 sa meni takto:

i) Nadpis sa nahrddza takto:

,2. ZAKLADNE CHARAKTERISTIKY PRIJIMACA GNSS*

i) Bod GNS_3 sa nahrddza takto:

,GNS_3 Prijima¢ GNSS musi byt schopny podporovat autentifikdciu navigaénych sprav v otvorenej
sluzbe systému Galileo (OSNMA).;

iii) Doplnaji sa tieto body GNS_3a az GNS_3g:

,GNS_3a Prijimac¢ GNSS vykond niekol'ko kontrol konzistentnosti s cielom overit, ¢i hodnoty, ktoré
prijima¢ GNSS vypocital na zdklade idajov OSNMA, mali za ndsledok spravne informécie
o polohe, rychlosti a tidajoch vozidla, a teda neboli ovplyvnené Ziadnym externym
utokom, ako je meaconing. Tieto kontroly konzistentnosti tvoria napriklad:

— detekcia neobvyklych emisii vykonu prostrednictvom kombinovaného monitorovania
automatického riadenia zosilnenia (Automatic Gain Control, AGC) a pomeru nosica
a hustoty Sumu (C/NO),

— konzistentnost merania pseudorozsahu a konzistentnost merania Dopplerovho javu
v priebehu ¢asu vratane detekcie nahlych skokov v merani,

— techniky monitorovania autonémnej integrity prijimaca (receiver autonomous
integrity ~monitoring, RAIM) vrdtane detekcie nekonzistentnych merani
s odhadovanou polohou,

— kontroly polohy a rychlosti vratane neobvyklych rieseni poloh a rychlosti, nahlych
skokov a spravania nekonzistentného s dynamikou vozidla,

— konzistentnost ¢asu a frekvencie vratane skokovych zmien a odchylok hodin, ktoré nie
st konzistentné s charakteristikami hodin prijimaca.

GNS_3b Eurépska komisia vypracuje a schvili tieto dokumenty:

— Dokument o kontrole rozhrania pre vysielany signdl (Signal in Space Interface Control
Document, SIS ICD), v ktorom sa podrobne uvddzaji informédcie OSNMA prendSané
prostrednictvom signélu Galileo.

— Vusmerneniach k prijima¢om OSNMA sa uvadzaji poziadavky na prijimace a procesy
v prijimacoch s cielom zarucit bezpecné zavedenie OSNMA, ako aj odporticania na
zvysenie vykonnosti OSNMA.

Prijimace GNSS namontované v tachografoch bud interne, alebo externe musia byt
zostrojené v stlade s dokumentom SIS ICD a usmerneniami k prijimacom OSNMA.
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GNS_3c Prijimac¢ GNSS poskytuje pozitivne spravy, v tejto prilohe a jej dodatkoch nazyvané spravy
o autentifikovanej polohe, ktoré sa vypractivaji len s pouzitim satelitov, z ktorych sa
tspesne overila autenticita naviga¢nych sprav.

GNS_3d Prijima¢ GNSS poskytuje aj Standardné spravy o polohe, ktoré sa vypracivaji s pouzitim
satelitov v zornom poli, bez ohl'adu na to, i sa alebo nie sii autentifikované.

GNS_3e Prijima¢ GNSS pouziva hodiny redlneho ¢asu (RTC) VU ako referen¢ny ¢as v pripade
synchronizacie ¢asu, ktord je potrebnd pre OSNMA.

GNS_3f Cas RTC VU poskytuje prijimacu GNSS jednotka vozidla.

GNS_3g Maximdlnu ¢asovii odchylku uvedent v poziadavke 41 prilohy IC spolu s ¢asom RTC VU

poskytuje prijimacu GNSS jednotka vozidla.”;

d) Bod 3 sa nahrddza takto:
»3. VETY POSKYTOVANE PRIJIMACMI GNSS

V tomto oddiele sa opisujii vety, ktoré sa pouZivajii pri prevadzke inteligentného tachografu, na prenos sprav
o Standardnych a autentifikovanych polohdch. Tento oddiel je platny pre konfigurdciu inteligentného
tachografu s externym zariadenim GNSS aj bez neho.

GNS_4 Udaje o standardnej polohe st zaloZené na vete NMEA o odporti¢anom minimalnom
mnozstve idajov (RMC) GNSS, ktord obsahuje informacie o polohe (zemepisnd Sirka,
zemepisnd dlzka), cas vo formate UTC (koordinovany svetovy ¢as) (hhmmss.ss) a rychlost
vzhladom na zem v uzloch, ako aj doplnkové hodnoty.

Formadt vety RMC je takyto (podla normy NMEA V4.11):

Obrdzok 2

Struktiira vety RMC

6 7 8 9 1011121314

2 3 4 5
111 1 11y 1 runl

-

$-RMC hhmmss.ss,A lllL1La,yyyyy.yy,a,x.x,x.x,xxxx,x.X,a,a,a*hh
1. Cas (UTQ)

2. Status, A = Platnd poloha, V = Vystraha
3. Zemepisnd $irka

4. Salebo]

5. Zemepisni dlzka

6. ValeboZ

7. Rychlost vzhladom na zem v uzloch

8. Kurz pohybu v stupnioch

9. Datum ddmmrr

10. Magnetickd deklindcia v stupfioch

11. Valebo Z

12. Indiké4tor rezimu FAA
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13. Stav navigdcie

14. Kontrolny stcet

Stav navigdcie je nepovinny a vo vete RMC nemusi byt obsiahnuty.

Udaj o stave poskytuje informdciu, & je signdl GNSS dostupny. Pokial stav nenadobudne
hodnotu ,A“ prijimané daje (napr. o Case alebo zemepisnej $irke/dlzke) sa nemozu
pouzit na zaznamenanie polohy vozidla vo VU.

Rozli$enie polohy je zaloZené na uz opisanom formate vety RMC. Prvd Cast poli 3 a 5 sa
pouZiva na vyjadrenie stupniov. ZvySok sa pouZiva na vyjadrenie mindt s tromi
desatinnymi ¢&slami. RozliSenie je teda 1/1 000 minity alebo 1/60 000 stupria (kedze
jedna mindta je 1/60 stupna).

GNS_4a Udaje o autentifikovanej polohe st zaloZené na vete podobnej ako veta NMEA
o autentifikovanom minimdlnom mnozstve tdajov (AMC), ktord obsahuje informacie
o polohe (zemepisnd $irka, zemepisnd dlzka), ¢as vo formate UTC (koordinovany svetovy
¢as) (hhmmss.ss) a rychlost vzhladom na zem v uzloch, ako aj doplnkové hodnoty.

Formit vety AMC je takyto (podla normy NMEA V4.11, okrem hodnoty ¢. 2):
Obrizok 3

Struktiira vety AMC

[anY

10 11121314

2 3 4 5 6 7 8 9
! 11 1l

$-AMC,hhmmss.ss,AlllLILa,yyyyy.yy,a,x.x,x.x,xxxx,x.X,a,a,a*hh

1.

2.

8.

9.

Cas (UTQ)

Stav, A = autentifikovand poloha (stanovend s pouzitim aspon 4 satelitov, z ktorych bola tspe$ne overend autenticita
naviga¢nych sprdv), ] = jamming alebo O = iny dtok na GNSS v pripade nepritomnosti zlyhania autentifikdcie
naviga¢nych sprdv (zavedenim kontrol konzistentnosti podla bodu GNS_3a), F = zlyhanie autentifikdcie naviga¢nych
sprav (zistené overeniami OSNMA S$pecifikovanymi v dokumentoch, na ktoré sa odkazuje v bode GNS_3b),
V = prazdna (autentifikovana poloha nie je k dispozicii z akéhokol'vek iného dévodu)

Zemepisnd $irka

S alebo ]

Zemepisna dizka

Valebo Z

Rychlost vzhladom na zem v uzloch

Kurz pohybu v stupiioch

Détum ddmmrr

10. Magnetickd deklindcia v stupfioch

11. Valebo Z

12. Indikétor rezimu FAA
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13.

14.

Stav navigacie

Kontrolny stcet
Stav navigdcie je nepovinny a vo vete AMC nemusi byt obsiahnuty.

Udaj o stave poskytuje informdcie, i je k dispozicii autentifikovand poloha GNSS, ¢i bol
zisteny Gtok na signdly GNSS, & zlyhala autentifikdcia navigaén)'/ch sprav alebo ¢i je
poloha GNSS prazdna. Ked stav nenadobudne hodnotu ,A* prljlmane udaje (napr. o Case
alebo zemepisnej sirke/dlzke) sa povazujii za neplatné a nesmii sa pouzit na zaznamenanie
polohy vozidla vo VU. Ked stav nadobudne hodnotu ,J“ jamming), ,0“ (iny titok na GNSS)
alebo ,F (zlyhanie autentifikdcie naviga¢nych sprdv), vo VU sa zaznamend udalost
,<anomdlia GNSS*, ako sa vymedzuje v prilohe IC a dodatku 1 (EventFaultCode).

GNS_5 Jednotka vozidla ukladd v databize VU ako informdciu o polohe zemepisni Sirku
a zemepisnd dlzku s rozliSenim 1/10 mindty alebo 1/600 stupiia, ako je opisané
v dodatku 1 pre typ GeoCoordinates.

Prikaz GSA (faktor zniZenia presnosti a aktivne satelity GPS) podla normy NMEA V4.11
moéze VU pouzif na urCenie a zaznamenanie dostupnosti a presnosti signilu
standardnych poloh. Udaj HDOP sa pouziva predovsetkym na poskytnutie informacie
o drovni presnosti zaznamenanych dajov o polohe (pozri bod 4.2.2). Vo VU sa ulozi
hodnota HDOP (faktor horizontdlneho zniZenia presnosti) vypocitand ako minimum
hodnét HDOP ziskanych z dostupnych systémov GNSS.

Identifikdtor (Id) systému GNSS oznacuje prislusny identifikdtor (Id) NMEA pre kazda
konsteldciu GNSS a systém so satelitnym rozsirenim (SBAS).

Obrdzok 4

Struktira vety GSA (Standardné polohy)

1234 1415 16 1718 19

" 1t

$-GSA,2,3,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X.X,X.X,X.X,a*hh

1.

2.

14.

15.

16.

17.

Rezim vyberu
Rezim
ID 1. satelitu pouzivaného na urcenie polohy

ID 2. satelitu pouzivaného na uréenie polohy

ID 12. satelitu pouzivaného na uréenie polohy
PDOP
HDOP

VDOP
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18. ID systému

19. Kontrolny stcet
ID systému je nepovinné a vo vete GSA nemusi byt obsiahnuté.

Podobne méze VU pouzit prikaz vety podobnej ako veta NMEA o autentifikovanych
aktivnych satelitoch (ASA) na uréenie a zaznamenanie dostupnosti a presnosti signdlu
autentifikovanych poloh. Hodnoty 1 az 18 st definované v norme NMEA V4.11.

Obrdzok 5

Struktdra vety ASA (autentifikované polohy)

1234 14 15 16 1718 19

il 11l

$—ASA a,a,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X,X.X,X.X,X.X,a*hh

1. Rezim vyberu
2. Rezim
3. ID 1. satelitu pouzivaného na urenie polohy

4. 1D 2. satelitu pouzivaného na urcenie polohy

14. 1D 12. satelitu pouzivaného na urcenie polohy
15. PDOP

16. HDOP

17. VDOP

18. ID systému

19. Kontrolny stcet

ID systému je nepovinné a vo vete ASA nemusi byt obsiahnuté.

GNS_6 Ked sa pouziva externé zariadenie GNSS, veta GSA sa ukladd v zabezpec¢enom vysielaci/
prijimaci GNSS s ¢islom zdznamu ‘02’ az ‘06’ a veta ASA sa ukladd s ¢islom zdznamu ‘12’
az ‘16’

GNS_7 Maximalna velkost viet (napr. RMC, AMC, GSA, ASA alebo inych), ktord sa moze pouzit

na dimenzovanie prikazu na &itanie zdznamu, je 85 bajtov (pozri tabulku 1).%
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e) Bod 4 sa meni takto:
i)  Vbode 4.1.1 sabod GNS_9 meni takto:

1. Text pred pismenom b) sa nahrddza takto:

,GNS_9 Externé zariadenie GNSS tvoria tieto komponenty (pozri obrdzok 6):

a) komercny prijima¢ GNSS na poskytovanie tidajov o polohe prostrednictvom détového
rozhrania GNSS. Détové rozhranie GNSS méze napriklad zodpovedat norme NMEA
V4.11, podla ktorej prijima¢ GNSS slizi ako vysiela¢ a prendsa vety NMEA do
zabezpeceného vysielaca/prijimaca GNSS na frekvencii 1 Hz pre vopred uréeny stibor
viet NMEA a viet podobnych vetdim NMEA, ktory musi obsahovat prinajmensom vety
RMC, AMC, GSA a ASA. Zavedenie ddtového rozhrania GNSS je vecou volby vyrobcu
externého zariadenia GNSS.%;

2. pismeno c) sa nahrddza takto:

,€) systém ochranného krytu s funkciou zistovania nedovolenej manipuldcie, v ktorom je uzavrety
prijima¢ GNSS aj zabezpeceny vysiela¢/prijima¢ GNSS. Funkcia zistovania nedovolenej manipulacie
predstavuje uplatnenie opatreni na bezpecnostnii ochranu, ako sa vyzaduje v profile ochrany
inteligentného tachografu.”;

ii)  Bod 4.2.1 sa meni takto:
1. Bod GNS_14 sa nahrddza takto:

,GNS_14 Komunika¢ny protokol medzi externym zariadenim GNSS a jednotkou vozidla musi
podporovat tieto funkcie:

1. zhromazdovanie a distribticia idajov GNSS (napr. o polohe, asovani, rychlosti);
2. zhromazdovanie konfigura¢nych tidajov o externom zariadeni GNSS;

3. riadiaci protokol na podporu spojenia, vzdjomnej autentifikicie a klicovej dohody
reldcie medzi externym zariadenim GNSS a VU;

4. prenos ¢asu RTC jednotky vozidla a maximdlneho rozdielu medzi skutoénym ¢asom
a ¢asom RTC jednotky vozidla do externého zariadenia GNSS.*;

2. Zabod GNS_18 sa vklad4 tento bod:

,GNS_18a Pokial ide o funkciu 4. prenos ¢asu RTC jednotky vozidla a maximdlneho rozdielu medzi
skutoénym casom a casom RTC jednotky vozidla do externého zariadenia GNSS,
zabezpeceny  vysielal/prijima¢ GNSS pouzije EF (EF VU) v rovnakom DF
s identifikdtorom stboru, ktory sa rovnd ‘2F30’, ako je opisané v tabulke 1.%

3. Zabod GNS_19 sa vkladd tento bod:

,GNS_19%a Zabezpeceny vysielac[prijimac GNSS ukladd tidaje prichddzajtice z VU do stiboru EF VU. Je
to linedrny zdznamovy subor fixnej dlzky s identifikitorom rovnym ‘2F30°
v hexadecimdlnom formate.;
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4. Vbode GNS_20 sa prvy podbod nahradza takto:

LGNS_20

Zabezpeleny vysiela/prijima¢ GNSS musi pouzivat pamif na ukladanie Gidajov a byt

schopny vykonat tolko cyklov ¢itania/zapisovania, kolko je potrebnych pocas Zivotnosti
minimalne 15 rokov. Okrem tohto aspektu je vnatorné usporiadanie a realizdcia
zabezpeceného vysielaca/prijimaca GNSS vecou vyrobcu.;

5. Vbode GNS_21 sa tabulka 1 nahrddza takto:

»

Tabulka 1

Struktiira siboru

Podmienky pristupu

Stibor ID stiboru Citat Aktualizovat Sifrované
MEF 3F00
EF.ICC 0002 ALW NEV Nie
(zo strany VU)
DF zariadenia GNSS 0501 ALW NEV Nie
EF EGF_MACertificate C100 ALW NEV Nie
EF CA_Certificate C108 ALW NEV Nie
EF Link_Certificate C109 ALW NEV Nie
EF EGF 2F2F SM-MAC NEV Nie
(zo strany VU)
EF VU 2F30 SM-MAC SM-MAC Nie
Sabor/Détovy prvok ¢. zéznamu Velkost (bajty) P;ejdvr‘l’(lfyle
Min Max
MF 552 1031
EF.ICC
sensorGNSSSerialNumber 8 8
DF zariadenia GNSS 612 1023
EF EGF_MACertificate 204 341
EGFCertificate 204 341 {00..00}
EF CA_Certificate 204 341
MemberStateCertificate 204 341 {00..00}
EF Link_Certificate 204 341
LinkCertificate 204 341 {00..00}
EF EGF
Veta RMC NMEA or 85 85
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1. veta GSA NMEA 02 85 85
2. veta GSA NMEA 03 85 85
3. veta GSA NMEA 04 85 85
4. veta GSA NMEA 05 85 85
5. veta GSA NMEA 06’ 85 85

Rozsirené sériové ¢islo externého 07’ 8 8

zariadenia GNSS vymedzené

v dodatku 1 ako

SensorGNSSSerialNumber.

Identifikdtor operacného systému 08 2 2

zabezpeceného vysielaca/prijimaca

GNSS vymedzeny v dodatku 1 ako

SensorOSldentifier.

Cislo typového schvélenia externého | *09’ 16 16

zariadenia GNSS, vymedzené

v dodatku 1 ako

SensorExternal GNSSApprovalNum-

ber.

Identifikator bezpe¢nostného 10 8 8

komponentu externého zariadenia

GNSS vymedzeny v dodatku 1 ako

SensorExternal GNSSSCldentifier.
Veta AMC v 85 85
1. veta ASA 12 85 85
2. veta ASA ‘13 85 85
3. veta ASA 14 85 85
4. veta ASA 15 85 85
5. veta ASA ‘16’ 85 85
Vyhradené na budtce pouZitie (RFU) 0d’17’ do

D’
EF VU

VuRtcTime (pozri dodatok 1) 01 4 4 {00..00}
VuGnssMaximalTimeDifference (pozri 02 2 2 {00..00}

dodatok 1)

Bod 4.2.2 sa meni takto:

1. Vbode GNS_22 sa prvy podbod nahradza takto:

,GNS_22 Bezpe¢ny prenos tdajov GNSS o polohe, ¢asu RTC jednotky vozidla a maximélneho
casového rozdielu medzi skutoénym ¢asom a casom RTC jednotky vozidla je mozny iba
za tychto podmienok:*;
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iv)

v)

2. Bod GNS_23 sa nahradza takto:

»GN- Kazdych T sekiind, kde T je hodnota niZsia alebo rovnd 20, kym sa neuskutoéni spojenie
GNS_23  alebo vzdjomnd autentifikdcia a kltcovd dohoda reldcie, VU pozaduje od externého
zariadenia GNSS informdcie o polohe na zdklade tohto toku:

1.

VU pozaduje od externého zariadenia GNSS informdcie o polohe spolu s tdajmi
o faktore zniZenia presnosti (z viet GSA a ASA). Zabezpeceny vysiela¢/prijima¢ VU
pouziva prikazy SELECT (vybrat) a READ RECORD(S) (¢itat zdznam/zdznamy) podla
normy ISO/IEC 7816-4:2013 v rezime zabezpeceného spracovania iba na zdklade
autentifikdcie, ako je opisané v bode 11.5 dodatku 11, s identifikdtorom stboru
‘2F2F a ¢islom zdznamu (RECORD) rovnym ‘01" pre vetu RMC NMEA, ‘02, ‘03’, ‘04,
‘05’, ‘06’ pre vetu GSA NMEA, ‘11’ pre vetu AMC a ‘12, ‘13, ‘14, ‘15, ‘16’ pre vetu
ASA.

. Posledny prijaty tidaj o polohe sa uloZi v EF s identifikdtorom ‘2F2F a zdznamy opisané

v tabulke 1 v zabezpe¢enom vysieladi/prijimaci GNSS, ked zabezpeceny vysielac|
prijima¢ GNSS dostdva tidaje NMEA s frekvenciou najmenej 1 Hz z prijimaca GNSS
prostrednictvom datového rozhrania GNSS.

. Zabezpeceny vysielaé[prijimac GNSS posiela odpoved zabezpecenému vysielacu/

prijimacu VU pomocou sprivy s odpovedou APDU v rezime zabezpeCeného
spracovania iba na zaklade autentifikdcie, ako je opisané v bode 11.5 dodatku 11.

. Zabezpeleny vysielag[prijima¢ VU skontroluje autenticitu a integritu prijatej

odpovede. V pripade kladného vysledku sa tdaje o polohe presunti do procesora VU
prostrednictvom ddtového rozhrania GNSS.

. Procesor VU skontroluje prijaté ddaje tak, ze z vety RMC NMEA vyberie informacie

(napr. o zemepisnej Sirke, zemepisnej dlzke, ¢ase). Veta RMC NMEA obsahuje tieto
informdcie, ak je neautentifikovand poloha platnd. Ak je neautentifikovand poloha
platnd, procesor VU vyberie aj hodnoty faktora HDOP z viet GSA NMEA a vypocita
minimdlnu hodnotu pre dostupné satelitné systémy (t. j. ked je urcenie polohy
dostupné).

Procesor VU takisto vyberie informécie (napr. o zemepisnej sirke, zemepisnej dizke,
Case) z vety AMC. Vety AMC obsahujii informécie o tom, ¢ autentifikovand poloha
nie je platnd alebo ¢i bol napadnuty signdl GNSS. Ak je poloha platnd, procesor VU
vyberie aj hodnoty faktora HDOP z viet ASA a vypocita minimalnu hodnotu pre
dostupné satelitné systémy (t. j. ked je uréenie polohy dostupné).

GNS_23a VU podla potreby zapisuje aj ¢as RTC VU a maximélny ¢asovy rozdiel medzi skutoénym
Casom a ¢asom RTC VU, a to pouzitim prikazov SELECT (vybraf) a WRITE RECORD(S)
(zapisat zdznam|zdznamy) podla normy ISO[IEC 7816-4:2013 v rezime zabezpeceného
spracovania sprav iba na zdklade autentifikdcie, ako je opisané v bode 11.5 dodatku 11
s identifikitorom stboru 2F30’ a ¢islom zdznamu (RECORD) rovnym ‘01" pre
VuRtcTime a ‘02’ pre MaximalTimeDifference.”;

Bod 4.2.3 sa meni takto:

1. Vbode GNS_26 sa §tvrtd a piata zardzka nahrddzaja takto:

,— Ak sa zdznam nendjde, zabezpeceny vysiela¢/prijima¢ GNSS posiela odpoved ‘6A83".

— Ak externé zariadenie GNSS zisti nedovoleni manipuldciu, posiela ako odpoved slovad oznalujice stav

‘6690

2. Bod GNS_27 sa vypusta;

Vkladaju sa tieto body 4.2.4 a 4.2.5:
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,4.2.4. Strukttra prikazu WriteRecord
V tomto oddiele je podrobne opisand struktiira prikazu Write Record (Zapisat zdznam). Doplia sa
zabezpecené spracovanie sprav (v rezime iba na zdklade autentifikdcie), ako je opisané v dodatku 11
Spolo¢né bezpecnostné mechanizmy.
GNS_26a  Prikaz podporuje rezim zabezpec¢eného spracovania sprav iba na zdklade autentifikicie,
pozri dodatok 11.
GNS_26b  Prikazovd sprava
Bajt Dizka Hodnota Opis
CLA 1 ‘0Ch’ Pozaduje sa zabezpecené spracovanie sprév.
INS 1 D2k’ Zapisat zdznam
P1 1 XXb’ Cislo zdznamu (00’ oznacuje aktudlny zdznam)
P2 1 04k Zapisat zdznam s ¢islom zdznamu uvedenym v P1.
Data X XXh’ Dita
GNS_26¢  Zaznam uvedeny v P1 sa stdva aktudlnym zdznamom.
Bajt Dizka Hodnota Opis
SW 2 XXXXh' Slova oznacujtce stav (SW1, SW2)

— Ak je prikaz dspesny, zabezpeceny vysiela¢/prijima¢ GNSS posiela odpoved ‘9000'.

— Ak aktudlny stibor nie je zdznamovo orientovany, zabezpeeny vysiela¢/prijimac¢
GNSS posiela odpoved ‘6981

— Ak sa prikaz pouzije s P1 = ‘00’, ale neexistuje aktudlny EF, zabezpeceny vysiela¢/prijimac¢
GNSS posiela odpoved ‘6986’ (prikaz nie je povoleny).

— Ak sa zdznam nendjde, zabezpeceny vysiela¢/prijima¢ GNSS posiela odpoved ‘6A83".

— Ak externé zariadenie GNSS zisti nedovolenti manipuldciu, posiela ako odpoved slovd
oznacujuce stav ‘6690'.

4.2.5. Iné prikazy

GNS_27  Zabezpeceny vysiela¢/prijima¢ GNSS podporuje tieto prikazy tachografu druhej generdcie
uvedené v dodatku 2:

Prikaz Odkaz
Select (Vybrat) Dodatok 2, bod 3.5.1
Read Binary (Citat bindrny stibor) Dodatok 2, bod 3.5.2
Get Challenge (Dostat vyzvu) Dodatok 2, bod 3.5.4
PSO: Verify Certificate (Overit certifikat) Dodatok 2, bod 3.5.7
External Authenticate (Autentifikovat Dodatok 2, bod 3.5.9
externe)
General Authenticate (Autentifikovat Dodatok 2, bod 3.5.10
vieobecne)
MSE:SET Dodatok 2, bod 3.5.11
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“,
’

vi) Vbode 4.4.1 sabod GNS_28 nahrddza takto:

,GNS_28 Udalost ,.chyba komunikdcie s externym zariadenim GNSS“ sa zaznamend vo VU, ako je
vymedzené v poziadavke 82 prilohy IC a v dodatku 1 (EventFaultType). V tejto stivislosti
sa chyba komunikicie objavi vtedy, ked zabezpeceny vysiela¢/prijima¢ VU nedostane
spravu s odpovedou na spravu s poziadavkou, ako je opisané v bode 4.2.%

vii) V bode 4.4.2 sa bod GNS_29 nahrddza takto:

,GNS_29 Ak bolo externé zariadenie GNSS porusené, zabezpeleny vysiela¢/prijima¢ GNSS
zabezpedi nedostupnost kryptografickych materidlov. Ako je opisané v GNS_25
a GNS_26, VU zisti nedovolenti manipuldciu, ak stav odpovede je ‘6690’. VU potom
vygeneruje a zaznamend udalost ,pokus o narusenie zabezpeCenia®, ako je vymedzené
v poziadavke 85 prilohy IC a v dodatku 1 (EventFaultType for tamper detection of
GNSS). Pripadne moze externé zariadenie GNSS odpovedat na poziadavky VU bez
zabezpeceného spracovania sprav a so stavom ‘6A88”.%;

viii) V bode 4.4.3 sa bod GNS_30 nahrddza takto:

,GNS_30 Ak zabezpeceny vysiela¢/prijima¢ GNSS nedostane tdaje od prijimaca GNSS, zabezpeceny
vysielag/prijima¢ GNSS vygeneruje spravu s odpovedou na prikaz READ RECORD (¢itat
zdznam) s Cislom zdznamu (RECORD) rovnym ‘01" a s datovym polom 12
bajtov — v3etky nastavené na OxFF. Po prijati spravy s odpovedou s touto hodnotou
détového pola VU vygeneruje a zaznamend udalost ,chybajiice informédcie o polohe
z prijimaca GNSS* ako je vymedzené v poziadavke 81 prilohy IC a v dodatku 1
(EventFaultType).*;

ix) Bod 4.4.4 sa menf takto:

1. Bod GNS_31 sa nahrddza takto:

,GNS_31 Ak VU zisti, Ze certifikit EGF, ktory sa pouZival na vzdjomnu autentifikdciu, uZ nie je
platny, VU vygeneruje a zaznamend udalost ,pokus o naruSenie zabezpelenia“, ako je
vymedzené v poziadavke 85 prilohy IC a v dodatku 1 (EventFaultType v pripade
skoncenia platnosti certifikdtu externého zariadenia GNSS). VU nadalej pouziva tGdaje
o polohe prijaté z GNSS.

2. Nézov obrdzka 4 sa nahrddza takto:
,Obrdzok 6
Schéma externého zariadenia GNSS*;

f) Bod 5 sa meni takto:
i) Vbode 5.1 sabod GNS_32 nahrddza takto:

,GNS_32 V pripade prendsania ddajov o polohe, DOP a satelitoch prijima¢ GNSS slazi ako vysiela¢
a odovzdadva vety NMEA alebo vety podobné ako vety NMEA procesoru VU, ktory funguje
ako prijimac na frekvencii 1/10 Hz alebo vy33ej, pre vopred urceny subor viet, ktory musi
obsahovat prinajmensom vety RMC, GSA, AMC a ASA. Pripadne mozu procesor VU
a interny prijima¢ GNSS pouzit iné datové formdty na vymenu tdajov, ktoré obsahuji
vety NMEA alebo vety podobné ako vety NMEA uvedené v GNS_4, GNS_4a and GNS_5.%

ii) Bod 5.2 sa nahrddza takto:

,5.2. Prenos informdcii z prijimaca GNSS do VU

GNS_34 Procesor VU skontroluje prijaté tdaje tak, ze z vety RMC NMEA a vety AMC vyberie
informdcie (napr. o zemepisne;j sirke, zemepisnej dlzke, case).
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GNS_35 Veta RMC NMEA obsahuje tieto informdcie, ak je neautentifikovand poloha platnd. Ak
neautentifikovand poloha nie je platnd, Gdaje o polohe nie st dostupné a nemdzu sa
pouzit na zaznamenanie polohy vozidla. Ak je neautentifikovand poloha platnd, procesor
VU vyberie z viet GSA NMEA aj hodnoty HDOP.

GNS_36 Procesor VU takisto vyberie informacie (napr. o zemepisnej sirke, zemepisnej dizke, Case)
z vety AMC. Veta AMC obsahuje tieto informdcie, ak je neautentifikovand poloha platnd
podla GNS_4a. Ak je neautentifikovand poloha platnd, procesor VU vyberie z viet ASA aj
hodnoty HDOP.

5.3. Prenos informicii z VU do prijimaca GNSS

GNS_37 Procesor VU poskytuje prijimacu GNSS ¢as RTC VU a maximalny rozdiel medzi
skuto¢nym ¢asom a ¢asom RTC VU v stlade s bodmi GNS_3fa GNS_3g.

5.4. Spracovanie chyb

5.4.1. Chybajiice informdcie o polohe z prijimaca GNSS

GNS_38 VU vygeneruje a zaznamend udalost ,chybajtce informécie o polohe z prijimaca GNSS*,
ako je vymedzené v poziadavke 81 prilohy IC a v dodatku 1 (EventFaultType).*;

g) Body 6 a 7 sa nahrddzaja takto:

,6. SPRACOVANIE A ZAZNAMENAVANIE UDAJOV O POLOHE JEDNOTKOU VOZIDLA

Tento oddiel je platny pre konfiguraciu inteligentného tachografu s externym zariadenim GNSS aj bez
neho.

GNS_39 Udaje o polohe sa ukladaji vo VU spolu s priznakom oznacujicim, ¢i bola poloha
autentifikovand. Ked je potrebné ddaje o polohe zaznamenat vo VU, platia tieto pravidld:

a) Ak st autentifikovand aj $tandardnd poloha platné a konzistentné, vo VU sa
zaznamend Standardnd poloha a jej presnost a priznak sa nastavi na ,autentifikovana“.

b) Ak st autentifikovand aj Standardnd poloha platné, ale nie st konzistentné, vo VU sa
zaznamend autentifikovand poloha a jej presnost a priznak sa nastavi na
Lautentifikovana®“.

¢) Ak je autentifikovand poloha platnd a Standardnd poloha nie je platnd, vo VU sa
zaznamend autentifikovand poloha a jej presnost a priznak sa nastavi na
,autentifikovand®.

d) Ak je Standardnd poloha platnd a autentifikovand poloha nie je platnd, vo VU sa
zaznamend Standardnd poloha a jej presnost a priznak sa nastavi na ,neautenti-
entifikovand“.

Autentifikovand a Standardnd poloha sa povazuji za konzistentné, ako je zndzornené na
obrdzku 7, ked' sa horizontdlna autentifikovand poloha nachddza v kruhu so stredom
v horizontdlnej $tandardnej polohe a polomerom, ktory je vysledkom hodnoty R_H
zaokriihlenej na najblizie celé ¢islo nahor a vypocitanej podla tohto vzorca:

R_H = 1,74 ® OyERe * HDOP
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GNS_40

kde:

— R_H je relativny polomer kruhu okolo odhadovanej horizontilnej polohy v metroch.
Je to ukazovatel, ktory sa pouziva na kontrolu konzistencie medzi Standardnou
a autentifikovanou polohou,

— oygre je Standardnd odchylka pre chybu ekvivalentného rozsahu pouzivatela (user
equivalent range error, UERE), ktord modeluje vsetky chyby merania cielovej
aplikdcie vratane mestskych prostredi. Pouzije sa konstantnd hodnota o— yge = 10
metrov,

— HDOP je faktor horizontdlneho zniZenia presnosti vypocitany prijimatom GNSS,

— Oygre - HDOP je odhad druhej odmocniny strednej kvadratickej odchylky (root mean
squared error) v horizontdlnej doméne.

Obrdzok 7

Konzistentné autentifikované a Standardné (neautentifikované)
polohy

. X
Standardna poloha

Autentifikovana poloha
(konzistentna)

X
Autentifikovana poloha
(nekonzistentna)

Ked hodnota stavu v prijatej vete AMC nadobudne hodnotu ,J*, ,0“ alebo ,F* v stlade
s poziadavkou GNS_4a, VU vygeneruje a zaznamend udalost ,anomélia GNSS*, ako je
vymedzené v poZiadavke 88a prilohy IC a v dodatku 1 (EventFaultType). Jednotka vozidla
moze vykonat dodato¢né kontroly pred ulozenim udalosti ,anomadlia GNSS* po prijati
nastavenia na hodnotu ,J* alebo ,,0.

7. CASOVY ROZPOR GNSS

GNS_41

h) Dopliia sa tento bod 8:

Ak VU zist{ nestilad medzi ¢asom funkcie merania ¢asu jednotky vozidla a ¢asom
pochddzajiicim zo signdlov GNSS, vygeneruje a zaznamend udalost ,¢asovy rozpor®, ako
je vymedzené v poziadavke 86 prilohy IC a v dodatku 1 (EventFaultType).;

,8. NESULAD UDAJOV O POHYBE VOZIDLA

GNS_42

VU musi iniciovat a zaznamenat udalost ,nestlad ddajov o pohybe vozidla“ v stlade
s poziadavkou 84 prilohy IC, ak informdcie o pohybe vypocitané zo snimaca pohybu st
v rozpore s informdciami o pohybe vypocitanymi z interného prijimaca GNSS,
z externého zariadenia GNSS alebo z inych zdrojov nezdvislych od snimaca pohybu, ako
sa stanovuje v poziadavke 26 prilohy IC.
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Udalost ,nestilad tidajov o pohybe vozidla“ sa spusti pri vyskyte jednej z tychto podmienok
aktivacie:

Podmienka spustenia ¢. 1:

Pouzije sa useknuty priemer rozdielov rychlosti medzi tymito zdrojmi, ked st k dispozicii
informdcie o polohe z prijimaca GNSS a ked je zapalovanie vozidla zapnuté, ako sa
uvadza dalej:

— kazdych maximalne 10 sekiind sa vypocita absolitna hodnota rozdielu medzi
rychlostou vozidla odhadnutou z GNSS a rychlostou odhadnutou zo snimaca pohybu,

— na vypocet useknutého priemeru sa pouziji vietky vypocitané hodnoty v ¢asovom
okne obsahujiicom poslednych pit mintit pohybu vozidla,

— useknuty priemer sa vypocita ako priemer 80 % hodnot, ktoré zostant po elimindcii
najvyssich absolatnych hodnot.

Udalost ,nestlad idajov o pohybe vozidla“ sa spusti, ak je useknuty priemer pocas piatich
neprerusenych mintt pohybu vozidla vy$si ako 10 km/h. (Pozndmka: Pouzitie useknutého
priemeru za poslednych 5 mindt méd za ciel obmedzit riziko zahrnutia extrémnych
a prechodnych hodnot).

Pri vypocte useknutého priemeru sa vozidlo povazuje za pohybujice sa, ak aspori jedna
hodnota rychlosti vozidla bud zo snimaca pohybu, alebo z prijimaca GNSS sa nerovnd
nule.

Podmienka spustenia ¢. 2:

Udalost ,nestlad tdajov o pohybe vozidla“ sa spusti aj vtedy, ak je pravdivd tdto
podmienka:

GnssDistance>[OdometerDifferencex OdometerToleranceFactor+Minimum(SlipDistanceUp-
anceUpperlimit;(OdometerDifferencex SlipFactor)) + GnssTolerance+FerryTrainDistance]

kde:

— GnssDistance je vzdialenost medzi aktudlnou polohou vozidla a predchddzajicou
polohou vozidla, pricom obe boli ziskané zo sprév o platnej autentifikovanej polohe,
bez zohladnenia vysky,

— OdometerDifference je rozdiel medzi aktudlnou hodnotou pocitadla kilometrov
a hodnotou pocitadla kilometrov zodpovedajicou predchddzajicej sprave o platnej
autentifikovanej polohe,

— OdometerToleranceFactor sa rovnd hodnote 1,1 (najhors{ pripad faktora tolerancie pre
vSetky tolerancie merania pocitadla kilometrov vozidla),

— GnssTolerance sa rovnd hodnote 1 km (najhorsi pripad tolerancie GNSS),

— Minimum [SlipDistanceUpperLimit; (OdometerDifference * SlipFactor)] je minimdlna
hodnota medzi:

— SlipDistanceUpperLimit, ktory sa rovnd hodnote 10 km (horny limit dfzky smyku
sposobeného klznymi G¢inkami pocas brzdenia),

— a OdometerDifference * SlipFactor, kde SlipFactor sa rovnid hodnote 0,2
(maximalny vplyv klznych G¢inkov pocas brzdenia),

— FerryTrainDistance sa vypocita ako: FerryTrainDistance = 200 km/h * tFerryTrain, kde
tFerryTrain je sti¢et poctu hodin prevozu trajektom/vlakom v zvaZovanom ¢asovom
intervale. Trvanie prevozu trajektom/vlakom sa definuje ako rozdiel ¢asu medzi jeho
priznakom ukoncenia a jeho priznakom zaciatku.
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Predchddzajtce overenia sa vykondvaji kazdych 15 mindt, ak st k dispozicii potrebné
tidaje o polohe, v opa¢nom pripade hned, ako sa tidaje o polohe spristupnia.

V pripade tejto podmienky spustenia:

— détum a cas zaciatku udalosti je rovnaky ako ddtum a cas, ked bola prijatd sprava
o predchddzajiicej polohe,

— dédtum a cas konca udalosti je rovnaky ako ddtum a Cas, ked sa kontrolovand
podmienka opit stane nesplnenou.

Podmienka spustenia ¢. 3:

Jednotka vozidla narazi na rozdiel spocivajici v tom, Ze pocas urcitého obdobia snima¢
pohybu nezisti ziadny pohyb a nezdvisly zdroj pohybu zisti pohyb. Podmienky
zaznamenania rozdielu a obdobia zistenia rozdielu stanovi vyrobca jednotky vozidla, aj
ked' tento rozdiel sa musi zistit v intervale nepresahujiicom tri hodiny.”

38. Dodatok 13 sa nahrddza takto:

1.1.

1.2

3.1.

3.2.

3.3.

3.4.

1.1.

,Dodatok 13

ROZHRANIE ITS

OBSAH
UvoD
Rozsah posobnosti
Skratky a vymedzenie pojmov
REFERENCNE NORMY
PRINCIPY CINNOSTI ROZHRANIA ITS
Komunika¢nd technoldgia
Dostupné sluzby
Pristup cez rozhranie ITS
Dostupné tdaje a potreba sthlasu vodica

ZOZNAM UDAJOV DOSTUPNYCH CEZ ROZHRANIE ITS A KLASIFIKACIA UDAJOV AKO
OSOBNE/NEOSOBNE

UvoD
Rozsah posobnosti

ITS_01 V tomto dodatku sa $pecifikujii zakladné Gdaje o komunikaécii prostrednictvom rozhrania
tachografu s inteligentnymi dopravnymi systémami (ITS), ako sa pozaduje v ¢lankoch 10
a 11 nariadenia (EU) ¢. 165/2014.

ITS_02 Rozhranie ITS umoziuje externym zariadeniam ziskavat tidaje z tachografu, pouzivat
sluzby tachografu a takisto poskytovat ddaje tachografu.

Na tento tcel sa mozu pouZit aj iné tachografové rozhrania (napr. zbernica CAN).
V tomto dodatku sa ne$pecifikuje:

— ako sa idaje poskytnuté cez rozhranie ITS zbierajil a spravuji v rdmci tachografu,
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— forma prezentdcie zozbieranych tdajov aplikdcidm zavedenym v externom zariadent,
— S$pecifikdcie zabezpecenia ITS nad ramec toho, ¢o poskytuje Bluetooth®,

— protokoly Bluetooth®, ktoré pouziva rozhranie ITS.

1.2. Skratky a vymedzenie pojmov

Pouzivaju tieto skratky a toto vymedzenie pojmov $pecifické pre tento dodatok:

GNSS

ITS

OSI

vU

jednotka ITS

2. REFERENCNE NORMY

ITS 03

Global Navigation Satellite System (globalny navigacny satelitny systém)
Intelligent Transport System (inteligentny dopravny systém)

Open Systems Interconnection (prepojenie otvorenych systémov)
Vehicle Unit (jednotka vozidla)

externé zariadenie alebo aplikdcia, ktoré pouzivaji rozhranie ITS jednotky vozidla.

V tomto dodatku sa odkazuje na tieto predpisy a normy alebo ich ¢asti a dodatok z nich
vychddza. V ustanoveniach tohto dodatku sa odkazuje na prislusné normy alebo ich
prislusné casti. V pripade akychkolvek nezrovnalosti maji prednost ustanovenia tohto

dodatku.

Normy, na ktoré sa v tomto dodatku odkazuje:
— Bluetooth® — Zakladnd verzia 5.0.
— 1SO 16844-7: Cestné vozidla. Systémy tachografov. Cast 7: Parametre.

— ISOJIEC7498-1:1994 Informacné technoldgie. Prepojenie otvorenych systémov.
Zékladny referen¢ny model. Zdkladny model.

3. PRINCIPY CINNOSTI ROZHRANIA ITS

ITS 04

Za aktualizdciu a uchovdvanie ddajov tachografu prendSanych cez rozhranie ITS
zodpoveda samotnd VU, bez akéhokolvek zdsahu rozhrania ITS.

3.1. Komunika¢nd technoldgia

ITS_05

ITS_06

ITS_07

ITS_ 08

Komunikdcia prostrednictvom rozhrania ITS sa vykondva cez rozhranie Bluetooth® a je
kompatibilnd s rozhranim Bluetooth® Low Energy v stlade s verziou Bluetooth 5.0
alebo vyssou.

Komunikécia medzi VU a jednotkou ITS sa vytvori po dokonceni procesu pdrovania
Bluetooth®.

Medzi VU a jednotkou ITS sa vytvor zabezpecend a Sifrovand komunikdcia v stlade
s mechanizmami $pecifikicie Bluetooth®. V tomto dodatku sa nespecifikuji
mechanizmy $ifrovania ani iné bezpe¢nostné mechanizmy nad rdmec toho, ¢o poskytuje
Bluetooth®.

Bluetooth® vyuziva na kontrolu prenosu tidajov medzi zariadeniami model server/klient,
v ktorom VU je server a jednotka ITS je klient.
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3.2. Dostupné sluzby

ITS_09

Udaje, ktoré sa maji prendsat cez rozhranie ITS v silade s bodom 4, sa spristupnia
prostrednictvom sluzieb uvedenych v dodatku 7 a dodatku 8. Okrem toho VU spristupni
jednotke ITS sluzby, ktoré st potrebné na manudlne zapisovanie tdajov v sulade

L 273/115

s poziadavkou 61 prilohy IC a pripadne na iné zdpisy idajov v redlnom case.

Obrdzok 1

Rozdelenie komunikdcie cez rozhranie ITS podla vrstiev modelu OSI

ITS_10

ITS 11

7. vrstva OSI
Aplikacna

6. vrstva OSI
Prezentacna

5. vrstva OSI
Relacna

4. vrstva OSI|
Transportna

3. vrstva OSI
Sietova

2. vrstva OSI
Spojova

1. vrstva OSI

Fyzicka

Ked

Zapisy vodita, ktoré
definuje vyrobca
tachografu

Sluiby stahovania
vsilade s
dodatkom 7

SluZby kalibracie/
diagnostiky v silade
5 dodatkom 8

Neuplatiuje sa

Sluzby kalibracie/diagnostiky
v stlade s dodatkom 8

Sluzby stahovania v silade s
dodatkom 7

Specifikécie rozhrania Bluetooth® (je mo#né, Ze vyrobcovia
tachografov budd musiet prispdsobit niektoré aspekty
transportnej vrstvy Bluetooth s cielom zahrnit niektoré
Specifické aspekty tachografu, napr. dizku udajov, ktoré sa maju
prenésat)

Specifikacie rozhrania Bluetooth®

sa cez predny konektor pouziva rozhranie stahovania, VU neposkytne sluzby

stahovania uvedené v dodatku 7 cez spojenie ITS Bluetooth®.

Ked sa cez predny konektor pouZziva rozhranie kalibrovania, VU neposkytne sluzby
kalibrovania uvedené v dodatku 8 cez spojenie ITS Bluetooth®.

3.3. Pristup cez rozhranie ITS

ITS 12

ITS 13

Rozhranie ITS poskytuje bezdrotovy pristup k vietkym sluzbdm uvedenym v dodatku 7
a dodatku 8 ako néhradu kdblového pripojenia k prednému konektoru na kalibrovanie
a stahovanie uvedeného v dodatku 6.

VU spristupni rozhranie ITS pouZivatelovi podla kombindcie platnych tachografovych
kariet vlozenych do VU, ako sa uvddza v tabulke 1.



L 273[116

Uradny vestnik Eurépskej tinie

30.7.2021

Dostupnost rozhrania ITS podla typu karty vloZenej v tachografe

Tabulka 1

Dostupnost rozhrania ITS

Slot vodica

Ziadna karta

Karta vodica

Kontrolnd karta

Dielenskd karta

Podnikova karta

Slot druhého vodica

Ziadna karta

nie je
k dispozicii

k dispozicii

k dispozicii

k dispozicii

k dispozicii

Karta vodica

k dispozicii

k dispozicii

k dispozicii

k dispozicii

k dispozicii

Kontrolnd karta

k dispozicii

k dispozicii

k dispozicii

nie je
k dispozicii

nie je k dispozicii

Dielenskd karta

k dispozicii

k dispozicii

nie je
k dispozicii

k dispozicii

nie je k dispozicii

Podnikov4 karta

k dispozicii k dispozicii nie je nie je k dispozicii
k dispozicii k dispozicii
ITS_14 Po dspesnom sparovani ITS a Bluetooth® VU priradi spojenie ITS a Bluetooth®

konkrétnej vloZenej tachografovej karte podla tabulky 2:

Tabulka 2

Priradenie pripojenia rozhrania ITS podla typu karty vloZenej v tachografe

Priradenie spojenia ITS

Bluetooth®

Slot vodica

Ziadna karta

Karta vodica

Kontroln4 karta

Dielenskd karta

Podnikova karta

Slot druhého vodica

Ziadna karta

nie je
k dispozicii

Karta vodica

Kontrolnd karta

Dielenskd karta

Podnikovd karta

Karta vodica

Karta vodica

Kartavodica (**)

Kontrolna karta

Dielenskd karta

Podnikovd karta

Kontrolna karta

Kontrolna karta

Kontrolné karta

Kontrolna karta

(*)

nie je
k dispozicii

nie je k dispozicii

Dielenskd karta

Dielenskd karta

Dielenskd karta

nie je
k dispozicii

Dielenskd karta

(*)

nie je k dispozicii

Podnikov4 karta

Podnikovd karta

Podnikovd karta

nie je
k dispozicii

nie je
k dispozicii

Podnikovd
karta (*)

(*) Pripojenie ITS Bluetooth® sa priradi tachografovej karte v slote vodica VU.
(**) Pouzivatel vyberie kartu, ktorej bude priradené spojenie ITS Bluetooth® (vloZend v slote vodica alebo slote druhého

vodica).

ITS 15

Ak sa tachografové karta vytiahne, VU ukonéi spojenie ITS Bluetooth® priradené tejto

karte.



30.7.2021

Uradny vestnik Eurépskej tinie

ITS 16

ITS_17

VU podporuje spojenie ITS aspoii s jednou jednotkou ITS a moZe sticasne podporovat
spojenia s viacerymi jednotkami ITS.

Okrem sthlasu vodica $pecifikovaného v bode 3.4 tohto dodatku musia pristupové prava
k iidajom a sluzbam dostupnym cez rozhranie ITS spliiat poziadavky 12 a 13 prilohy IC.

3.4. Dostupné ddaje a potreba sihlasu vodica

ITS 18

ITS_ 19

ITS_20

ITS 21

ITS 22

ITS 23
ITS 24

ITS 25

Vsetky tdaje tachografu dostupné cez sluzby uvedené v bode 3.3 sa klasifikuja bud ako
osobné, alebo ako neosobné v pripade vodica, druhého vodica alebo oboch vodicov.

Cez rozhranie ITS sa spristupiiuje minimalne zoznam tdajov klasifikovanych v oddiele 4
ako povinné.

Okrem pripadu stanoveného v poziadavke ITS_25, pre ktory nie je potrebny siihlas
vodica, sa udaje v oddiele 4, ktoré st klasifikované ako ,osobné“, spristupnia len po
sthlase vodica, ktorym vodi¢ potvrdi, Ze osobné tidaje mdZu opustit siet vozidla.

Okrem tdajov uvedenych v bode 4 sa cez rozhranie ITS mozu spristupnit dalsie idaje,
ktoré sa povazuji za povinné. Doplnkové tdaje, ktoré nie st uvedené v bode 4,
klasifikuje ako ,0sobné“ alebo ,neosobné“ vyrobca VU, pricom na tidaje klasifikované
ako osobné sa vyzaduje siihlas vodica, okrem pripadu stanoveného v poziadavke ITS_25,
pre ktory nie je potrebny stihlas vodica.

Po vlozen{ karty vodica, ktorti jednotka vozidla nepoznd, tachograf vyzve drzitela karty,
aby zadal sthlas s prenosom vystupu osobnych tidajov cez rozhranie ITS v siilade
s poziadavkou 61 prilohy IC.

Stav stihlasu (aktivovany/deaktivovany) sa zaznamend v pamiti jednotky vozidla.

V pripade viacerych vodicov sa cez rozhranie ITS spristupnia len osobné ddaje vodicov,
ktori na to dali svoj sthlas. Napriklad ak v pripade posddky dal svoj sthlas len vodic,
osobné udaje tykajice sa druhého vodica sa nespristupnia.

Ked je VU v kontrolnom, podnikovom alebo kalibra¢nom rezime, pristupové prava cez
rozhranie ITS sa spravuju v stlade s poziadavkami 12 a 13 prilohy IC, a preto nie je
potrebny sthlas vodica.

4. ZOZNAM UDAJOV DOSTUPNYCH CEZ ROZHRANIE ITS A KLASIFIKACIA UDAJOV AKO OSOBNE/NEOSOBNE

L 273117

Klasifikdcia tidajov (osobné/ Sthlas na
Nézov adajov Formdt Gdajov | Zdroj neosobng) spristupnenie Dostupnost
vodi¢ druhy vodic¢ udajov
VehicleldentificationNum- | Dodatok 8 VU neosobné neosobné nie je potrebny povinné
ber sthlas
CalibrationDate ISO 16844-7 | VU neosobné neosobné nie je potrebny povinné
sthlas
TachographVehicleSpeed | ISO 16844-7 | VU osobné neuvddza sa | sthlas vodica povinné
Driver1 WorkingState ISO 16844-7 | VU osobné neuvddza sa | sthlas vodica povinné
Driver2WorkingState ISO 16844-7 | VU neuvadza sa | osobné sthlas druhého povinné
vodica
DriveRecognize ISO 16844-7 | VU neosobné neosobné nie je potrebny povinné
sthlas
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Driver1TimeRelatedStates | ISO 16844-7 | VU osobné neuvadza sa | sthlas vodica povinné
Driver2TimeRelatedStates | 1SO 16844-7 | VU neuviddzasa | osobné sthlas druhého povinné
vodica
DriverCardDriverl ISO 16844-7 | VU osobné neuvadza sa | sthlas vodica povinné
DriverCardDriver2 ISO 16844-7 | VU neuvadza sa | osobné sthlas druhého povinné
vodica
OverSpeed ISO 16844-7 | VU osobné neuvadza sa | sthlas vodica povinné
TimeDate Dodatok 8 VU neosobné neosobné nie je potrebny povinné
sthlas
HighResolutionTotalVehi- | ISO 16844-7 | VU neosobné neosobné nie je potrebny povinné
cleDistance suhlas
HighResolutionTripDis- ISO 16844-7 | VU neosobné neosobné nie je potrebny povinné
tance sthlas
ServiceComponentldenti- | ISO 16844-7 | VU neosobné neosobné nie je potrebny povinné
fication sthlas
ServiceDelayCalendarTi- ISO 16844-7 | VU neosobné neosobné nie je potrebny povinné
meBased sthlas
Driver1Identification ISO 16844-7 | karta | osobné neuvadza sa | sthlas vodica povinné
vodi-
Ca
Driver2Identification ISO 16844-7 | karta | neuvddzasa | osobné sthlas druhého povinné
vodi- vodica
Ca
NextCalibrationDate Dodatok 8 vu neosobné neosobné nie je potrebny povinné
sthlas
Driver1ContinuousDri- ISO 16844-7 | VU osobné neuvadza sa | sthlas vodica povinné
vingTime
Driver2ContinuousDri- ISO 16844-7 | VU neuvadzasa | osobné sthlas druhého povinné
vingTime vodica
Driver] CumulativeBreak- | ISO 16844-7 | VU osobné neuvddza sa | sthlas vodica povinné
Time
Driver2CumulativeBreak- | ISO 16844-7 | VU neuviddzasa | osobné sthlas druhého povinné
Time vodica
Driver1 CurrentDuratio- ISO 16844-7 | VU osobné neuvadza sa | sthlas vodica povinné
nOfSelectedActivity
Driver2CurrentDuratio- ISO 16844-7 | VU neuvadzasa | osobné sthlas druhého povinné
nOfSelected Activity vodica
SpeedAuthorised Dodatok 8 VU neosobné neosobné nie je potrebny povinné

stihlas




30.7.2021 Uradny vestnik Eurépskej tinie L 273/119
TachographCardSlot1 ISO 16844-7 | VU neosobné neuvadza sa | nie je potrebny povinné
suhlas
TachographCardSlot2 ISO 16844-7 | VU neuvadza sa | neosobné nie je potrebny povinné
sthlas
Driver1Name ISO 16844-7 | karta | osobné neuvddzasa | sthlas vodica povinné
vodi-
Ca
Driver2Name ISO 16844-7 | karta | neuvddzasa | osobné sthlas druhého povinné
vodi- vodica
Ca
OutOfScopeCondition ISO 16844-7 | VU neosobné neosobné nie je potrebny povinné
suhlas
ModeOfOperation ISO 16844-7 | VU neosobné neosobné nie je potrebny povinné
sthlas
Driver1 CumulatedDri- ISO 16844-7 | VU osobné neuvddza sa | sthlas vodica povinné
vingTimePreviousAnd-
CurrentWeek
Driver2CumulatedDri- ISO 16844-7 | VU neuvidzasa | osobné sthlas druhého povinné
vingTimePreviousAnd- vodica
CurrentWeek
EngineSpeed ISO 16844-7 | VU osobné neuvadza sa | stihlas vodica volitelné
RegisteringMemberState Dodatok 8 VU neosobné neosobné nie je potrebny povinné
sthlas
VehicleRegistrationNum- | Dodatok 8 VU neosobné neosobné nie je potrebny povinné
ber sthlas
DriverlEndOfLastDailyR- | ISO 16844-7 | VU osobné neuvddza sa | sthlas vodica volitelné
estPeriod
Driver2EndOfLastDailyR- | ISO 16844-7 | VU neuvadzasa | osobné sthlas druhého volitelné
estPeriod vodica
Driver1 EndOfLastWeek- ISO 16844-7 | VU osobné neuvadza sa | sthlas vodica volitelné
lyRestPeriod
Driver2EndOfLastWeek- | ISO 16844-7 | VU neuvadza sa | osobné sthlas druhého volitelné
lyRestPeriod vodica
Driver1EndOfSecondLast- | ISO 16844-7 | VU osobné neuvddza sa | sthlas vodica volite[né
WeeklyRestPeriod
Driver2EndOfSecondLast- | ISO 16844-7 | VU neuvadza sa | osobné sthlas druhého volitelné
WeeklyRestPeriod vodica
Driver1TimeLastLoadUn- | ISO 16844-7 | VU osobné neuvddza sa | stihlas vodica volitelné
loadOperation
Driver2TimeLastLoadUn- | ISO 16844-7 | VU neuvidza sa | osobné sthlas druhého volite[né
loadOperation vodica
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Driver1 CurrentDailyDri- ISO 16844-7 | VU osobné neuvadza sa | sthlas vodica volitelné
vingTime
Driver2CurrentDailyDri- | ISO 16844-7 | VU neuvadza sa | osobné sthlas druhého volitelné
vingTime vodica
Driverl CurrentWeekly- ISO 16844-7 | VU osobné neuvddza sa | sthlas vodica volitelné
DrivingTime
Driver2CurrentWeekly- ISO 16844-7 | VU neuvadza sa | osobné stithlas druhého volitelné
DrivingTime vodica
Driver1 TimeLeftUntil- ISO 16844-7 | VU osobné neuvadza sa | suhlas vodica voliteIné
NewDailyRestPeriod
Driver2TimeLeftUntil- ISO 16844-7 | VU neuvddza sa | osobné stithlas druhého volitelné
NewDailyRestPeriod vodica
Driver1CardExpiryDate ISO 16844-7 | karta | osobné neuvadza sa | sthlas vodica volitelné

vodi-
ca
Driver2CardExpiryDate ISO 16844-7 | karta | neuvadzasa | osobné sthlas druhého volitelné
vodi- vodica
ca
Driver1CardNextManda- ISO 16844-7 | VU osobné neuvadza sa | sthlas vodica voliteIné
toryDownloadDate
Driver2CardNextManda- ISO 16844-7 | VU neuvddza sa | osobné stithlas druhého volitelné
toryDownloadDate vodica
TachographNextManda- ISO 16844-7 | VU neosobné neosobné nie je potrebny voliteIné
toryDownloadDate stihlas
Driver1TimeLeftUntil- ISO 16844-7 | VU osobné neuvadza sa | sthlas vodica volitelné
NewWeeklyRestPeriod
Driver2TimeLeftUntil- ISO 16844-7 | VU neuvddza sa | osobné stihlas druhého volitelné
NewWeeklyRestPeriod vodica
Driver1 NumberOfTi- ISO 16844-7 | VU osobné neuvadza sa | suhlas vodica voliteIné
mes9hDailyDrivingTime-
sExceeded
Driver2NumberOfTi- ISO 16844-7 | VU neuvddza sa | osobné stihlas druhého volitelné
mes9hDailyDrivingTime- vodica
sExceeded
Driver1CumulativeUnin- ISO 16844-7 | VU osobné neuvddza sa | sthlas vodica volitelné
terruptedRestTime
Driver2CumulativeUnin- ISO 16844-7 | VU neuvddza sa | osobné stihlas druhého volitelné
terruptedRestTime vodica
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DriverlMinimumDailyR- | ISO 16844-7 | VU osobné neuvddza sa | sthlas vodica volitelné
est
Driver2MinimumbDailyR- | ISO 16844-7 | VU neuvadza sa | osobné sthlas druhého volitelné
est vodica
Driver1MinimumWeek- ISO 16844-7 | VU osobné neuvadza sa | sthlas vodica volitelné
lyRest
Driver2MinimumWeek- ISO 16844-7 | VU neuvadzasa | osobné sthlas druhého volitelné
lyRest vodica
Driver1MaximumDaily- ISO 16844-7 | VU osobné neuvadza sa | suhlas vodica volitelné
Period
Driver2MaximumDaily- ISO 16844-7 | VU neuvadzasa | osobné sthlas druhého volitelné
Period vodica
Driver1MaximumDaily- ISO 16844-7 | VU osobné neuvddza sa | sthlas vodica volitelné
DrivingTime
Driver2MaximumDaily- ISO 16844-7 | VU neuvddzasa | osobné stihlas druhého volitelné
DrivingTime vodica
Driver1NumberOfUse- ISO 16844-7 | VU osobné neuvadza sa | sthlas vodica volitelné
dReducedDailyRestPer-
iods
Driver2NumberOfUse- ISO 16844-7 | VU neuvadzasa | osobné sthlas druhého volitelné
dReducedDailyRestPer- vodica
iods
Driver]1RemainingCur- ISO 16844-7 | VU osobné neuvadzasa | sthlas vodica volitelné
rentDrivingTime
Driver2RemainingCur- ISO 16844-7 | VU neuvadzasa | osobné sthlas druhého volitelné
rentDrivingTime vodica
VehiclePosition Dodatok 8 \%8) osobné osobné sthlas vodica povinné

a druhého vodica
ByDefaultLoadType Dodatok 8 \%8) osobné osobné sthlas vodica povinné

39. Dodatok 14 sa meni takto:

a) Vobsahu sa za bod 5.4.8 vkladé tento bod:

,5.5. Vyhradené na budiice pouzitie;

b) Vbode 4.1.1.5 sa bod DCS_17 nahrddza takto:

,DSC_17

Bezpe¢nostné tdaje (DSRCSecurityData), ktoré predstavuji tdaje poZadované snimac¢om
REDCR na doplnenie jeho schopnosti desifrovat tidaje, sa dodajii v stlade s dodatkom 11
Spolo¢né bezpecnostné mechanizmy na docasné uloZenie v DSRC — VU ako aktudlna

verzia DSRCSecurityData vo forme stanovenej v bode 5.4.4 tohto dodatku.”;
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¢) Bod 5 sa meni takto:

i)

V bode 5.4.4 sa sekvencia TachographPayload vo vymedzeni modulu ASN.1 pre Gidaje DSRC v ramci aplikdcie
RTM nahrédza takto:

»TachographPayload := SEQUENCE {

tpl5638VehicleRegistrationPlate

tpl5638SpeedingEvent

tpl5638DrivingWithoutvValidCard
tpl5638DriverCard
tpl5638CardInsertion
tpl5638MotionDataError
tpl5638VehicleMotionConflict
tpl56382ndDriverCard
tpl5638CurrentActivityDriving
tpl5638LastSessionClosed
tpl5638PowerSupplyInterruption

tpl5638SensorFault

LPN -- tabulka s evidenénym d¢islom
vozidla pouZivajlca Struktaru
tdajov z normy ISO 14906, ale pre
aplikdciu RTM je dizka LPN pevne

urcend na 17 bajtov (Ziadny

determinant dizky)

BOOLEAN, —— 1= nezrovnalosti

tykajtce sa rychlosti (pozri

prilohu IC)

BOOLEAN, —= 1= pouzitie

neplatnej karty (pozri prilohu IC)

BOOLEAN, -- 0= oznacuje platnd kartu

vodi¢a (pozri prilohu IC)

BOOLEAN, -- 1= vlozenie karty podlas

jazdy (pozri prilohu IC)

BOOLEAN, = 1= chyba udajov

o pohybe (pozri prilohu IC)

BOOLEAN, -- 1= nestGlad duUdajov

o pohybe (pozri prilohu IC)

BOOLEAN, —— 1= vloZena karta

druhého vodic¢a (pozri prilohu IC)

BOOLEAN, -- 1= zvolené& iné& &innost;
-- 0= zvolend jazda

BOOLEAN, - 1= nespravne, 0=

spravne zatvorend

INTEGER (0..127), -- preruSenia

napéjania pocas uplynulych 10 dni
INTEGER (0..255),-- eventFaultType
podla slovnika Gdajov

-- vS8etky nédsledné typy tykajice sa &€asu v zmysle prilohy IC

tpl5638TimeAdjustment
tpl5638LatestBreachAttempt
tpl5638LastCalibrationData
tpl5638PrevCalibrationData
tpl5638DateTachoConnected
tpl5638CurrentSpeed
tpl5638Timestamp
tpl5638LatestAuthenticatedPosition
tpl5638ContinuousDrivingTime

tpl5638DailyDrivingTimeShift

tpl5638DailyDrivingTimeWeek

tpl5638WeeklyDrivingTime

tpl5638FortnightlyDrivingTime

INTEGER(0..4294967295), = &as
posledne]j Upravy c&asu
INTEGER(0..4294967295), == &as
posledného pokusu o naruSenie
INTEGER(0..4294967295), -- Gdaje
o Case posledne]j kalibrécie
INTEGER(0..4294967295), =-- 4daje

o Case predchadzajlice]j kalibréacie

INTEGER(0..4294967295), -- datum
pripojenia tachografu

INTEGER (0..255), - poslednéd
aktudlna zaznamenand rychlost
INTEGER (0..4294967295) -- ¢&asova
pediatka aktudlneho z&znamu
INTEGER (0..4294967295), - &as
poslednej autentifikovanej polohy
INTEGER (0..255), =-- nepretrZity
gas jazdy vodida

INTEGER (0..255), -- najdlh3i denny
¢as jazdy vodicda pre aktudlnu

prebiehajicu a predchéddzajacu RTM-
zmenu

INTEGER (0..255), -- najdlh3i denny
¢as jazdy vodic¢a v ramci aktudlneho
prebiehajticeho tyzdia

INTEGER (0..255), -- tyZdenny cas
jazdy vodic&a
INTEGER (0..255) =-- dvojtyZdenny

¢as jazdy vodica
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ii) V bode 5.4.5 sa tabulka 14.3 nahrddza takto:

Tabulka 14.3

Prvky RtmData, vykondvané ¢innosti a vymedzenie pojmov

1
Diétovy prvok RTM

2
Cinnost vykondvand VU

3
Vymedzenie Gdajov podla ASN.1

RTM1 VU ur¢i hodnotu détového Eviden¢né ¢&islo vozidla | tp15638VehicleRegistrationPlate
Tabulka s evidenénym | prvku RTM1 ako retazec znakov LPN,
¢islom vozidla tp15638VehicleRegistrationPlate —Vehicle RegistrationPlate
z0 zaznamenanej hodnoty pouziva §truktiru idajov z normy
détového typu ISO 14906, ale s tymto
VehicleRegistrationldentification obmedzenim aplikdcie RTM:
v zmysle dodatku 1 postupnost (SEQUENCE) sa
VehicleRegistrationldentification. za¢ina kédom krajiny, nasleduje
abecedny indikdtor a samotné
evidenc¢né &islo,
ktoré md vzdy 14 oktetov
(doplnenych nulami), aby dlzka
typu LPN bola vidy 17 oktetov
(nie je potrebny Ziadny
determinant dlzky), z ktorych 14
predstavuje ,skuto¢né” eviden¢né
cislo.
RTM2 VU vygeneruje booleovski 1 (TRUE): ak sa tp15638SpeedingEvent
Udalost — prekrocenie | hodnotu pre dédtovy prvok najnovsia udalost BOOLEAN,

povolenej rychlosti

RTM2
tp15638SpeedingEvent.

VU vypocita hodnotu
tp15638SpeedingEvent

z udalosti ,prekrocenie
rychlosti“ zaznamenanych vo
VU v priebehu uplynulych 10
dni, ako je vymedzené

v prilohe IC.

,prekrocenie rychlosti
skoncila v priebehu
uplynulych 10 dnialebo
stale prebicha;

0 (FALSE): vo vSetkych
ostatnych pripadoch.

RTM3
Jazda bez
platnej karty

VU vygeneruje booleovski
hodnotu pre détovy prvok
RTM3
tp15638DrivingWithoutValid-
Card.

VU priradi premennej
tp15638DrivingWithoutValid-
Card hodnotu TRUE, ak savo VU
pocas uplynulych 10 dnf
zaznamenala asporn jedna
udalost ,jazda bez prislusnej
karty”, ako je vymedzené

v prilohe IC.

1 (TRUE): ak sa
najnovsiaudalost jazda
bez prislusnej karty*
skoncila v priebehu
uplynulych 10 dnialebo
stle prebieha;

0 (FALSE): vo vSetkych
ostatnych pripadoch.

tp15638DrivingWithoutValid-
Card
BOOLEAN,
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RTM4
Platnd karta vodica

VU vygeneruje booleovskii
hodnotu pre détovy prvok
RTM4

tp15638DriverCard na zdklade
tdajov na platnej karte vodica
vloZenej v slote vodica.

1 (TRUE): ak sa v slote
vodica VU nenachddza
Ziadna platnd karta
vodica;

0 (FALSE): ak sa v slote
vodi¢a VU nachddza
platnd karta vodica.

tp15638DriverCard BOOLEAN,

RTM5 VU vygeneruje booleovskii 1 (TRUE): ak sa tp15638CardInsertion
VlozZenie karty pocas hodnotu pre ddtovy prvok najnovsia udalost BOOLEAN,
jazdy RTM5 tp15638CardInsertion. | ,vloZenie karty pocas

VU prirad{ premenne;j 1;1 Ziy bV)}IISkytl? nulvch

tp15638CardInsertion hodnotu 1(}; dfli'e tuplynuiye

TRUE, ak sa vo VU pocas 0 ALSE)' vo vietkvch

uplynulych 10 dni zaznamenala ostatnich priva doci

aspoii jedna udalost ,vloZenie yehprip )

karty pocas jazdy*, ako je

vymedzené v prilohe IC.
RTM6 VU vygeneruje booleovski 1 (TRUE): ak sa tp15638MotionDataError
Chybatidajov o pohybe | hodnotu pre ddtovy prvok najnovsia udalost BOOLEAN,

RTM6. ,chyba dajov

VU prirad{ premenne;j 3 pfil;gzgusfolngﬁ ‘ch

tp15638MotionDataError 10 dut cleborde

hodnotu TRUE, ak sa vo VU rebieha:

pocas uplynulych 10 dnf 8 (F ALSﬁ)' vo vietkvch

zaznamenala aspot jedna +ch pripad i

udalost ,chyba tdajov ostatnych pripadoch.

o pohybe*, ako je vymedzené

v prilohe IC.
RTM7 VU vygeneruje booleovski 1 (TRUE): ak sa tp15638VehicleMotionConflict
Nesdlad ddajov hodnotu pre détovy prvok najnovsia udalost BOOLEAN,
o pohybe vozidla RTM?7. ,nestlad adajov

VU prirad{ premenne;j (s)kzﬁ}gi){z)evvﬁédbleahu

tp15638VehicleMotionConflict | °*0° 8 PIECs

hodnotu TRUE, ak sa vo VU gtl:z)il}e,nurg;)cieha' fHaiebo

pocas uplynulych 10 dni 0 (E A{SE)' vo ’V§e tkvch

zaznamenala aspoti jedna ostatnich priva doci

udalost ,nestdlad tdajov yehprip ’

o pohybe vozidla“.
RTMS VU vygeneruje booleovskii 1 (TRUE): ak savo VU | tp156382ndDriverCard
Karta druhého vodica | hodnotu pre ddtovy prvok nachddza platnd karta | BOOLEAN,

RTMS8 na zdklade prilohy IC
[,4daje o ¢innosti vodica“
POSADKA (CREW) a DRUHY
VODIC (CO-DRIVER)].

Ak je pritomnd platnd karta
druhého vodica, VU nastavi
hodnotu RTM8 na TRUE.

druhého vodica;

2 (FALSE): ak sa vo VU
nenachddza Ziadna
platna karta druhého
vodica.
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RTM9
Aktudlna ¢innost

VU vygeneruje booleovski
hodnotu pre dtovy prvok
RTMO9.

Ak sa aktudlna ¢innost
zaznamend vo VU ako
akdkolvek ¢innost ind ako
,JAZDA" (DRIVING) v zmysle
prilohy IC, VU nastavi hodnotu
RTM9 na TRUE.

1 (TRUE): zvolend ind
¢innost;

0 (FALSE): zvolend
jazda.

tp15638CurrentActivityDriving
BOOLEAN

RTM10 VU vygeneruje booleovski 1 (TRUE): aspori jedna | tp15638LastSessionClosed
Poslednd relicia hodnotu pre détovy prvok z vlozenych kariet BOOLEAN
ukoncend RTM10. spustila udalost
Ak poslednd reldcia karty nebola ,,neslpéa\{ne Fzgvrlfta
£ p e poslednd reldcia karty";
sprévne uzavretd v zmys 0 (FALSE): 7iadna
prilohy IC, VU nastavi hodnotu 2 viosendeh kariet
RTM10 na TRUE. ) :
nespustila udalost
Jnespravne uzavretd
posledna reldcia karty*”.
RTM11 VU vygeneruje celo¢iselnt Pocet udalosti tp15638PowerSupplylnterrup-
Prerusenie hodnotu pre détovy prvok JpreruSenie napdjania“ | tion
napdjania RTM11. zaznamenanych pocas | INTEGER (0..127),
VU priradi premennej uplynulych 10 dni
tp15638PowerSupplylnterrup-
tion hodnotu rovnajicu sa poctu
zaznamenanych udalosti
~prerusenie napdjania“
ulozenych vo VU pocas
uplynulych 10 dni, ako sa
vymedzuje v prilohe IC.
Ak pocas uplynulych 10 dni
nebola vo VU zaznamenand
Ziadna udalost ,prerusenie
napdjania“, VU nastavi hodnotu
RTM11 na 0.
RTM12 VU vygeneruje celo¢iselnt - porucha tp15638SensorFault INTEGER
Porucha snimaca hodnotu pre dtovy prvok snimaca — jeden oktet | (0..255),

RTM12.

VU prirad{ premenne;j

sensorFault hodnotu:

— 1, ak sa udalost ‘35'H Poru-
H Porucha snimaca
skonéila pocas uplynulych
10 dni alebo stile prebicha,

— 2,aksaudalost,porucha pri-
jimaca GNSS“ (interného &
externého s  hodnotami
enum ‘36'H alebo

podla slovnika tidajov
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‘37'H) skondila pocas uply-
nulych 10 dni alebo stdle
prebieha,

— 3, ak sa udalost typu
‘OE'H ,chyba komunikdcie
s externym zariadenim
GNSS*“ skoncila pocas uply-
nulych 10 dni alebo stéle
prebicha,

— 4, aksa,porucha snimaca“ aj
,porucha prijimaca GNSS*
skondili pocas uplynulych
10 dni alebo stéle prebie-
hajd,

— 5,aksa,porucha snimaca“ aj
,chyba komunikécie s exter-
nym zariadenim GNSS*
skonéili pocas uplynulych
10 dni alebo stéle prebie-
haja,

— 6, ak sa ,porucha prijimaca
GNSS*“ aj ,chyba komuniké-
cie s externym zariadenim
GNSS“ skondili pocas uply-
nulych 10 dni alebo stdle
prebiehaj,

— 7, ak sa vSetky tri poruchy
snimacov  skonéili pocas
uplynulych 10 dni alebo
stdle prebiehaja.

Ak sa ziadna udalost neskoncila

pocas uplynulych 10 dni alebo

neprebieha, VU nastavi hodnotu

RTM12 na 0.

RTM13
Uprava casu

VU vygeneruje celo¢iselnt
hodnotu (timeReal z dodatku 1)
pre datovy prvok RTM13 na
zéaklade pritomnosti Gdajov

o tprave asu v zmysle

prilohy IC.

VU nastavi hodnotu RTM13 na
Cas, ked doslo k poslednej
udalosti ,dprava Casu“.

Ak v udajoch VU neexistuje
Ziadna udalost ,iprava Casu”

v zmysle prilohy IC, VU nastavi
hodnotu RTM13 na 0.

oldTimeValue najnovsej
Upravy Casu.

tp15638TimeAdjustment
INTEGER(0..4294967295),

RTM14
Pokus o narusenie
zabezpelenia

VU vygeneruje celo¢iselnt
hodnotu (timeReal z dodatku 1)
pre datovy prvok RTM14 na
zéaklade pritomnosti udalosti
,pokus o narusenie
zabezpelenia“ v zmysle

prilohy IC.

Cas zaciatku poslednej
ulozenej udalosti
,pokus o narusenie
zabezpecenia“,

tp15638LatestBreachAttempt
INTEGER(0..4294967295),
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VU nastavi hodnotu ¢asu
poslednej udalosti ,pokus

o narusenie zabezpecenia“,
ktory VU zaznamenala.

Ak v tidajoch VU nie je
zaznamenand Ziadna udalost
»pokus o narusenie
zabezpelenia“ v zmysle
prilohy IC, VU nastavi hodnotu
RTM14 na 0.

RTM15
Poslednd kalibricia

VU vygeneruje celo¢iselnt
hodnotu (timeReal z dodatku 1)
pre ddtovy prvok RTM15 na
zéaklade pritomnosti tdajov

o poslednej kalibrdcii v zmysle
prilohy IC a dodatku 1.

VU nastavi hodnotu

RTM15 na oldTimeValue
posledného zdznamu

o kalibricii.

Ak k ziadnej kalibracii nedoslo,
VU nastavi hodnotu RTM15 na
0.

oldTimeValue
najnovsieho zdznamu
o kalibrécii.

tp15638LastCalibrationData
INTEGER(0..4294967295),

RTM16
Predchddzajiica
kalibricia

VU vygeneruje celo¢iselnt
hodnotu (timeReal z dodatku 1)
pre datovy prvok RTM16 podla
zdznamu o kalibricii pred
poslednou kalibraciou.

VU nastavi hodnotu

RTM16 na oldTimeValue
zédznamu o kalibrdcii pred
poslednou kalibraciou.

Ak k Ziadnej predchddzajicej
kalibracii nedoslo, VU nastavi
hodnotu RTM16 na 0.

oldTimeValue zdznamu
o kalibrécii pred
najnovsim zdznamom
o kalibrécii.

tp15638PrevCalibrationData
INTEGER(0..4294967295),

RTM17
Détum pripojenia
tachografu

VU vygeneruje celo¢iselnt
hodnotu (timeReal z dodatku 1)
pre datovy prvok RTM17.

VU nastavi hodnotu RTM17 na
détum prvej kalibracie VU

v aktudlnom vozidle.

VU tieto udaje extrahuje

z VuCalibrationData (dodatok 1)
z vuCalibrationRecords, pricom
CalibrationPurpose sa rovna:
‘03’H.

Détum prvej kalibracie
VU v aktudlnom
vozidle.

tp15638DateTachoConnected
INTEGER(0..4294967295),
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Ak k Ziadnej predchddzajicej
kalibracii nedoslo, VU nastavi
hodnotu RTM17 na 0.

RTM18
Aktudlna rychlost

VU vygeneruje celo¢iselnt
hodnotu pre ddtovy prvok
RTM18.

VU nastavi hodnotu RTM18 na
poslednt aktudlnu
zaznamenand rychlost v ¢ase
poslednej aktualizdcie RtmData.

Poslednd aktudlna
zaznamenand rychlost

tp15638CurrentSpeed INTEGER
(0..255),

RTM19
Casovd pecdiatka

VU vygeneruje celociselnt
hodnotu pre ddtovy prvok
RTM19 (timeReal z dodatku 1).

VU nastavi hodnotu RTM19 na
Cas poslednej aktualizacie
RtmData.

Casova peciatka
aktudlneho zdznamu
TachographPayload

tp15638Timestamp
INTEGER(0..4294967295),

RTM20

Cas, ked bola

k dispozicii poslednd
autentifikovand poloha
vozidla

VU vygeneruje celo¢iselnt
hodnotu (timeReal z dodatku 1)
pre datovy prvok RTM20.

VU nastavi hodnotu RTM20 na
¢as, ked bola k dispozicii
poslednd autentifikovand
poloha vozidla z prijimaca
GNSS.

Ak nebola k dispozicii ziadna
autentifikovand poloha vozidla
z prijimaca GNSS, VU nastavi
hodnotu RTM20 na 0.

Casova peciatka
poslednej
autentifikovanej polohy
vozidla

tp15638LatestAuthenticatedPo-
sition
INTEGER(0..4294967295),

RTM21
Nepretrzity as jazdy

VU vygeneruje celo¢iselnt
hodnotu pre ddtovy prvok
RTM21.

VU nastavi hodnotu RTM21 na
nepretrzity ¢as jazdy vodica.

Nepretrzity ¢as jazdy
vodica kédovany ako
celociselnd hodnota.
Dlzka: 1 bajt
Rozli$enie: 2 mintty/bit
Ziadny offset

Rozpitie Gidajov: 0 az
250

Hodnota 250 oznacuje,
Ze nepretrZity Cas jazdy
vodica sa rovnd alebo je
viac ako 500 mindt.
Hodnoty 251 az 254 sa
nepouzivaja.

tp15638ContinuousDrivingTime
INTEGER(0..255),
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Hodnota 255 oznacuje,
Ze informadcie nie s
k dispozicii.
RTM22 VU vygeneruje celo¢iselnt Denny ¢as jazdy vodica | tp15638DailyDrivingTimeShift
Najdlhsi denny &as hodnotu pre ditovy prvok kédovany ako INTEGER(0..255),
jazdy za prebiehajicu | RTM22. celo¢iselnd hodnota.
?{%dchadzaj e VU nastavi hodnotu RTM22 na Dleﬁaj 1.b.ajt P
zmenu dIhsi as 7 dvoch dennych casoy | SOZASenie: 4 minditybit
ocjtany v silade ) i SINYen €SOV Ziadny offset
:)(,ir())plnkom ]azd’y vodica, ktorjm mézu byt Rozpitie Gdajov: 0 az
k dodatku 14 bud pr(j,bieh:iljﬁca, alebo 250
predchddzajiica RTM-zmena. Hodnota 250 oznaéuje,
7Ze denny Cas jazdy
vodica sa rovnd alebo je
viac ako 1 000 mindit.
Hodnoty 251 a7 254 sa
nepouzivaja.
Hodnota 255 oznacuje,
Ze informdcie nie st
k dispozicii.
RTM23 VU vygeneruje celociselnt Denny ¢as jazdy vodica | tp15638DailyDrivingTimeWeek
Najdlhsi denny &as hodnotu pre détovy prvok kédovany ako INTEGER(0..255),
jazdy v prebiehajiicom | RTM23. celo¢iselnd hodnota.
o slade oplnkom | VU nasvibodnorw RTM23 | pore UL
k dodatku 14 najdlhsi denny ¢as jazdy vodica, Fiadn Offset
ktorym moze byt bud Roz éi);ie tdajov: 0 az
prebichajiica RTM-zmena, alebo | 5 Op Jov:
akédkol'vek ukoncend RTM- Hodnota 250 oznacuie
zmena, ktord sa zacala alebo se dennt fas iazd e
skoncila v prebiehajicom dic Y casja; lyb .
wordni. vodica sa rovnd alebo je
Y viac ako 1 000 mindt.
Hodnoty 251 aZ 254 sa
nepouzivaja.
Hodnota 255 oznacuje,
ze informdcie nie s
k dispozicii.
RTM24 VU vygeneruje celociselnd Tyzdenny Cas jazdy tp15638WeeklyDrivingTime
TyZdenny cas jazdy hodnotu pre ditovy prvok vodica kédovany ako INTEGER(0..255),
vypocitany v silade RTM24. celociselnd hodnota.
s doplnkom . Dlzka: 1 bajt
k doI:latku 14 VU nastavi hodnotu RTM24 na | p 1. J20 mindit/bit

tyzdenny cas jazdy vodica.

Ziadny offset
Rozpitie Gdajov: 0 az
250
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Hodnota 250 oznacuje,
Ze tyzdenny Cas jazdy
vodica sa rovnd alebo je
viac ako 5 000 mindt.
Hodnoty 251 aZ 254 sa
nepouZzivaji.

Hodnota 255 oznacuje,
7e informécie nie st

k dispozicii.

RTM25 VU vygeneruje celo¢iselnt DvojtyZdenny ¢as jazdy | tp15638FortnightlyDrivingTime
Dvojtyzdenny &as hodnotu pre détovy prvok vodica kédovany ako INTEGER(0..255),
jazdy vypocitany RTM25. celociselnd hodnota.

Diika: 1 bajt
RozliSenie: 30 mintt/bit
Ziadny offset

Rozpitie adajov: 0 az
250

Hodnota 250 oznacuje,
zZe dvojtyzdenny cas
jazdy vodica sa rovnd
alebo je viac ako

7 500 mindt.

Hodnoty 251 az 254 sa
nepouzivaja.

Hodnota 255 oznacuje,
Ze informdcie nie st

k dispozicii.

v siilade s doplnkom

k dodatku 14 VU nastavi hodnotu RTM25 na

dvojtyzdenny Cas jazdy vodica.

Pozndmka: Hodnoty RTM22, RTM23, RTM24 a RTM25 sa vypocitaja v sulade s doplnkom k tomuto dodatku.”;

i) Vbode 5.4.7 sa tabulka 14.9 nahrddza takto:

,Tabulka 14.9

Inicializicia — priklad obsahu rémca VST

G Atribut/pole Bity v oktete Opis
2
]

1 FLAG 01111110 Priznak zaciatku

2 Private LID XXXX XXXX Adresa spojenia konkrétneho DSRC — VU
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3 XXXX XXXX
4 XXXX XXXX
5 XXXX XXXX
6 MAC Control field 1100 0000 PDU prikazu
7 LLC Control field 0000 0011 Prikaz Ul
8 Fragmentation header 1xxx x001 Bez fragmentécie
9 VST 1001 Odpoved inicializécie
SEQUENCE { — -
Fill BIT STRING (SIZE(4)) 0000 NepoutZité a nastavené na 0
10 Profile INTEGER 0000 0000 Bez rozsirenia. Priklad profilu 0
(0..127,..) Bez rozsirenia, 1 aplikicia
Applications
SEQUENCE OF {
11 0000 0001
12 SEQUENCE { 1 Identifikator EID pritomny
OPTION indicator ) ;
OPTION indicator 1 Parameter pritomny
AID . 000010 Bez rozsirenia. AID= 2 Freight&Fleet
DSRCApplicationEn-
tityID
13 EID Dsrc-EID XXXX XXXX Vymedzené v OBU, identifikuje inStanciu
aplikdcie.
14 Parameter Container { | 0000 0010 Bez rozsirenia, volba kontajnera = 02,
oktetovy retazec
15 0000 0110 Bez rozsirenia, dfzka kontextovej znacky
RTM = 6
16 Rtm-ContextMark == | 0000 0101 Prvy oktet je 05H, o je jeho dizka.
SEQUENCE { Naslednych 5 oktetov kéduje identifikdtor
Standardldentifier objektu podporovanej normy, Casti
. a verzie.
17 standardldentifier 0010 1000 {ISO (1) norma (0) TARV (15638) ast 9 (9)
18 1111 1010 verzia 2 (2)}
19 0001 0110
20 0000 1001
21 0000 0010
22 ObeConfiguration 0 ObeStatus nepritomny
Sequence {
OPTION indicator
EquipmentClass XXX XXXX Toto pole sa pouziva na
INTEGER (0..32767) —— ——
23 XXXX XXXX oznacenia vyrobcu o verzii softvéru|
hardvéru rozhrania DSRC.
24 Manufacturerld XXXX XXXX Identifikdtor vyrobcu DSRC - VU podla
INTEGER (0..65535) registra v ISO 14816
25 XXXX XXXX
26 FCS XXXX XXXX Kontrolny stéet rimca
27 XXXX XXXX
28 Flag 01111110 Priznak ukoncenia
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iv) Vkladd sa tento bod 5.5:
,5.5. Vyhradené na budiice pouzitie;
v) Vbode 5.7 sabody DSC_77 a DSC_78 nahradzaja takto:

,DSC_77 Uz zabezpecené tidaje sa poskytuji zariadeniu DSRC — VU prostrednictvom funkcie
bezpe¢nostného modulu (VUSM). Modul VUSM overuje, ¢i sa udaje zaznamenané
v zariadeni DSRC — VU uspesne preniesli do zariadenia DSRC — VU. Zaznamenavanie
a hldsenie pripadnych chyb v prenose tidajov z VU do pamite zariadenia DSRC — VU sa
zaznamend ako typ EventFaultType s hodnotou enum nastavenou na udalost ‘0CH ,chyba
komunikdcie s dialkovym komunika¢nym zariadenim* spolu s ¢asovou peciatkou. Modul
VUSM overuje, ¢i sa ddaje Gspesne preniesli do zariadenia DSRC — VU.

DSC_78 Vyhradené na budtce pouZitie.;

d) Doplna sa tento doplnok:

+,DOPLNOK

Pravidla vypoctu denného, tyzdenného a dvojtyzdenného Casu jazdy

1. Zékladné pravidld vypoctu

VU vypocita denny cas jazdy, tyzdenny cas jazdy a dvojtyzdenny cas jazdy s pouzitim prislusnych ddajov
uloZenych na karte vodica alebo dielenskej karte vloZenej v slote vodica (slot 1, ¢itacka kariet #1) jednotky
vozidla a zvolenych ¢innosti vodica, kym je tdto karta vloZend vo VU.

Casy jazdy sa nevypocitajt, ked nie je vloZend Ziadna karta vodica ani dielensk4 karta.

NEZNAME casové tseky zistené v priebehu casu potrebného na vypocty sa zaclefiuji do PRESTAVKY/
ODPOCINKU.

NEZNAME casové tseky a cinnosti so zdpornym trvanim (t. j. zaciatok ¢innosti nastane neskor nez koniec
¢innosti) z dovodu prekryti ¢asov medzi roznymi VU alebo z dovodu tipravy ¢asu sa nezohladriuju.

Cinnosti zaznamenané na karte vodi¢a zodpovedajice ¢asovym tisekom ,ZAZNAMOVE ZARIADENIE SA
NEVYZADUJE* v stilade s vymedzenim v pismene gg) prilohy IC sa vykladajt takto:

— PRESTAVKA/ODPOCINOK sa vypocitajti ako ,PRESTAVKA® alebo ,,ODPOCINOK®,
— PRACA a JAZDA sa povazuji za ,PRACU",
— DOSTUPNOST sa povazuje za ,DOSTUPNOST*.

V kontexte tohto doplnku VU musi predpokladat, Ze ¢as denného odpocinku je na zaciatku zdznamov
o ¢innostiach na karte.
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2. Pojmy

Vylucne pre tento dodatok sa pouzivaju tieto pojmy, ktoré st uréené na $pecifikovanie vypoctu ¢asov jazdy
jednotkou vozidla a jeho neskorsi prenos dialkovym komunika¢nym zariadenim.

a) ,RTM-zmena“ je obdobie medzi skoncenim casového tseku denného odpocinku a skoncenim
bezprostredne nasledujiceho ¢asového tseku denného odpocinku.

VU zaéne novt RTM-zmenu po skonéeni ¢asového tseku denného odpocinku.
Prebiehajica RTM-zmena je obdobie od skoncenia posledného ¢asu denného odpocinku;

b) ,kumulovany cas jazdy* je sticet trvani vietkych ¢innosti vodica JAZDA pocas ¢asového useku, ked nie je
v rezime ZAZNAMOVE ZARIADENIE SA NEVYZADUJE;

¢) ,denny Cas jazdy“ je kumulovany ¢as jazdy v rdmci RTM-zmeny;

&

LtyZdenny Cas jazdy“ je kumulovany cas jazdy za prebiehajici tyzders;

e) ,cas nepretrzitého odpocinku® je akykol'vek nepreruseny casovy tisek PRESTAVKY/ODPOCINKU;
f) ,dvojtyzdenny cas jazdy“ je kumulovany &as jazdy za predchadzajici a prebiehajici tyzden;

g) ,Cas denného odpocinku® je Casovy tisek PRESTAVKY/ODPOCINKU, ktorym moze byt:

— (as pravidelného denného odpocinku,

— (Cas rozdeleného denného odpocinku alebo

— (as skrdteného denného odpocinku.

Ked VU v kontexte dodatku 14 vypocitava ¢asy tyzdenného odpocinku, tieto Casy tyzdenného odpocinku
sa povaZzuju sa ¢asy denného odpocinku;.

h) ,Cas pravidelného denného odpocinku“ je casovy tsek nepretrzittho odpocinku v trvani najmenej
11 hodin.

Vynimocne, ked je aktivna podmienka PREVOZ TRAJEKTOM/VLAKOM, sa ¢as pravidelného denného
odpocinku méze prerusit maximalne dvakrat inymi ¢innostami nez odpocinok s celkovou maximédlnou
dlzkou trvania jednej hodiny, t. j. ¢as pravidelného denného odpocinku zahffajici ¢asové tseky prevozu
trajektom/vlakom sa moze rozdelif na dve alebo tri Casti. VU potom vypodita Cas pravidelného denného
odpocinku, ked kumulovany ¢as odpocinku vypocitany podla bodu 3 je najmenej 11 hodin.

Ked bol ¢as pravidelného denného odpocinku preruseny, VU:

— nezahrnie ¢innost jazdy pocas tychto preruseni do vypoctu denného ¢asu jazdy a

— zacne novi RTM-zmenu na konci ¢asu pravidelného denného odpocinku, ktory bol preruseny.

Obrdzok 1.

Priklad &asu denného odpocinku preruseného z dovodu prevozu trajektom/vlakom

& &
A B c D E F G
Py - Py h 0% h & o5 h a,%/8, R
i Pracovny ¢as 2h 30 min 8h 30 min 2h Novy den

i) ,cas skrateného denného odpocinku” je ¢asovy tsek nepretrzitého odpocinku trvajiici najmenej 9 hodin
a najviac 11 hodin;

j) .Cas rozdeleného denného odpocinku® je Casovy tsek denného odpocinku rozdeleny na dve Casti:
— prvd Cast je Cas nepretrzitého odpocinku trvajici najmenej 3 hodiny a najviac 9 hodin,

— druhad Cast je ¢as nepretrzitého odpocinku v trvani najmenej 9 hodin.
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Vynimocne, ked je aktivna podmienka PREVOZ TRAJEKTOM/VLAKOM pocas jednej alebo oboch casti
¢asu rozdeleného denného odpocinku, sa ¢as rozdeleného denného odpocinku moze prerusit maximalne
dvakrét inymi ¢innostami s celkovou dlzkou trvania maximalne jedna hodina, t. j.:

— prvé Cast Casu rozdeleného denného odpocinku sa moze prerusit raz alebo dvakrat alebo

— druhd cast ¢asu rozdeleného denného odpocinku sa méze prerusit raz alebo dvakrat alebo

— prvd Cast Casu rozdeleného denného odpocinku sa moze prerusit raz a druhd Cast Casu rozdeleného
denného odpocinku sa moze prerusit raz.

VU potom vypocita ¢as rozdeleného denného odpocinku, ked kumulovany ¢as odpocinku vypocitany
podlabodu 3 je:

— najmenej 3 hodiny a najviac 11 hodin v pripade prvého ¢asu odpocinku a najmenej 9 hodin v pripade
druhého ¢asu odpocinku, ked prvy ¢as odpocinku prerusil PREVOZ TRAJEKTOM/VLAKOM,

— najmenej 3 hodiny a najviac 9 hodin v pripade prvého ¢asu odpocinku a najmenej 9 hodin v pripade

druhého ¢asu odpocinku, ked prvy ¢as odpocinku neprerusil PREVOZ TRAJEKTOM/VLAKOM.

Obrdzok 2.

Priklad ¢asu denného rozdeleného odpocinku preruseného z dévodu prevozu trajektom|

vlakom
& & A A
A B [o D E F G H 1
o/% B h h o0 8 b4 /% 8 h ho& o/%/8 h /% /8 R
4h 1h 20 min 2h 6h 7h 20 min 3h Novy defi

Ked je ¢as rozdeleného pravidelného denného odpocinku preruseny, VU:
— nezahrnie ¢innost jazdy pocas tychto preruseni do vypoctu denného ¢asu jazdy a

— zacne novd RTM-zmenu na konci ¢asu rozdeleného pravidelného denného odpocinku, ktory bol
preruseny;

k) ,tyzden“je casovy tsek vyjadreny v ¢ase UTC od 00:00 v pondelok do 24:00 v nedelu.

. Vypocet ¢asu odpocinku, ked bol preruseny z dovodu prevozu trajektom/vlakom

Na vypocet casu odpocinku, ked bol preruseny z doévodu prevozu trajektom/vlakom, VU vypocita
kumulovany ¢as odpocinku podla tychto krokov:

a) 1.krok

VU podla obrézka 3 a v danom pripade podla obrdzka 4 zistuje prerusenia casu odpocinku, ktoré nastali
pred aktivaciou priznaku (ZACIATKU) PREVOZU TRAJEKTOM/VLAKOM, a pre kazdé zistené prerusenie
vyhodnoti, ¢i boli splnené tieto podmienky:

— prerusenie sposobi, Ze celkové trvanie zistenych preruseni vritane v danom pripade preruseni, ktoré
nastali pocas prvej Casti Casu rozdeleného denného odpocinku z dévodu prevozu trajektom/vlakom,
presahuje celkovo viac ako jednu hodinu,

— prerusenie sposobi, Ze celkovy pocet zistenych preruSeni vritane v danom pripade preruseni, ktoré
nastali pocas prvej Casti ¢asu rozdeleného denného odpocinku z dévodu prevozu trajektom/vlakom, je

.....

— po skonceni prerusenia sa uloZi ,zdpis miesta, kde sa denny pracovny ¢as kon¢i“.
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Ak nie je splnend Ziadna z uvedenych podmienok, ku kumulovanému ¢asu odpocinku sa pripocita cas
nepretrzitého odpocinku bezprostredne pred prerusenim.

Ak je splnend aspoii jedna z uvedenych podmienok, VU bud prerusi vypocet kumulovaného casu
odpocinku podla 2. kroku, alebo zisti prerusenia ¢asu odpocinku, ktoré nastali za priznakom (ZACIATKU)
PREVOZU TRAJEKTOM/VLAKOM, podTla 3. kroku.

b) 2.krok

Pre kazdé prerusenie zistené podla 1. kroku VU vyhodnoti, ¢i by sa mal vypocet kumulovaného ¢asu
odpocinku prerusit. VU prerusi proces vypoctu, ked ku kumulovanému ¢asu odpocinku boli pripocitané
dva casy nepretrzitétho odpocinku, ktoré nastali pred aktivdciou priznaku (ZACIATKU) PREVOZU
TRAJEKTOM/VLAKOM, vritane v danom pripade ¢asov odpocinku pripocitanych v prvej Casti ¢asu
rozdeleného denného odpocinku, ktory bol takisto preruseny prevozom trajektom/vlakom. V opacnom
pripade VU pokraluje podla 3. kroku.

¢) 3.krok

Ak VU po vykonani 2. kroku pokracuje vo vypocte kumulovaného ¢asu odpocinku, podla obrizka 3
a v danom pripade podla obrdzka 4 zist{ prerusenia, ktoré nastali po deaktivovani podmienky PREVOZU
TRAJEKTOM/VLAKOM.

Pre kazdé zistené prerusenie VU vyhodnoti, ¢i prerusenie sposobuje, Ze kumulovany cas vietkych
zistenych preruseni celkovo presahuje viac ako jednu hodinu. V takom pripade sa vypocet kumulovaného
¢asu odpocinku skonéi na konci ¢asu nepretrzitého odpocinku pred prerusenim. V opacnom pripade sa
Casy nepretrzitého odpocinku, ktoré nastali po prislusnych preruseniach, pripocitaji k vypoctu Casu
denného odpocinku, aZ kym sa nesplni podmienka v 4. kroku.

d) 4. krok

Vypocet kumulovaného ¢asu odpoéinku sa prerusi, ked VU v dosledku 1. a 3. kroku pripocitala
maximdlne dva casy nepretrzitého odpocinku k ¢asu odpocinku, pre ktory je aktivovand podmienka
PREVOZ TRAJEKTOM/VLAKOM, vritane v danom pripade prerusenti, ktoré nastali pocas prvej Casti ¢asu
rozdeleného denného odpocinku z dévodu prevozu trajektom/vlakom.

Obrdzok 3.

Spracovanie ¢asov odpocinku jednotkou vozidla s cielom urdit, & sa preruseny cas
odpocinku md pocitat ako &as pravidelného denného odpocinku alebo ako prvi Cast ¢asu
rozdeleného denného odpodinku.

A A
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Obrdzok 4.
Spracovanie ¢asov odpodinku jednotkou vozidla s cielom urdit, & sa preruseny cas
odpocinku md pocitat ako druhd Cast Casu rozdeleného denného odpocinku.
h10 h9 h8 h7 hé
R |BA%AR| R |BARAE h O % 8 R |BA%AB Rh
Y |
Obrdzok 5.
Priklad ¢asu denného odpocinku preruseného viac ako dvakrit, o sposobi nezahrnutie casu
odpocinku H do vypoctu
& &
A B C D E F G H 1
[y - Py ] as% 8 ] a/%/8 h as/%/8 h [y - Py
4,5 h 2h 20 min 1h 20 min 8h 20 min 2h
Pracovny ¢as Odpocinok Pohyb Odpocinok Nastup Odpotinok na trajekte Vystup Odpocinok
Zatiatok Manudlne zvoleny
novej zmeny zaCiatok nového
z d6vodu pracovného ¢asu
troch
preruseni
Obrdzok 6.
Priklad ¢asu denného odpocinku, ked’ sa vypocet ¢asu striveného na trajekte[vlaku zadina
na konci pracovného Casu
& & :Zaéiatok novej zmeny
A B c D E ! F ] G H ] [
or - ] h /%0 R P - W h 1 @s%s 8 h [y - Py
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Obrdzok 7.

Priklad ¢asu denného odpocinku preruseného viac ako dvakrit, o sposobi nezahrnutie asu
odpocinku B do vypoctu

& &
A B c D E F G H H ] [
2/%/8, h h /%8 h ey h B4 - 1 2% 8/ R
45h 1h 10min 1h 10min 1h 10min | 9h ]
Pracovny ¢as Odpotinok Pohyb Odpoéinok Pohyb Odpodinok Nastup ! Odpoéinok na trajekte !
1

Zaciatok novej zmeny
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Obrdzok 8.

Priklad asu rozdeleného denného odpocinku preruSeného raz pocas prvého Casu odpocinku a raz
pocas druhého asu odpocinku

) & ) &
A B ci D ] E £ [ H ] 1
o/%/ 8 R h o/%/8 | h T - P h 0/%/8 | h Ry - P
3h 1h 10min | 2h ] 6h 2h 10min | 7h ]
Pracovny ¢as Odpotinok Nastup !Odpoéin. na trajekte! Pracovny ¢as Odpodinok Nastup ! Odpotinok na trajekte !

!Zaéiatok novej zmeny

4. Vypocet denného, tyzdenného a dvojtyzdenného Casu jazdy

VU vypocita denné ¢asy jazdy pre prebiehajicu a predchddzajicu RTM-zmenu. Cas jazdy, ktory nastane pocas
preruSeni ¢asov denného odpocinku, sa nezahrnie do vypoctu denného ¢asu jazdy, ked st takéto prerusenia
v dosledku prevozu trajektom/vlakom a ked boli splnené poziadavky uvedené v bode 2 pism. h) az j)
a bode 3. KedZze vSak VU nevypocitala kompletny ¢as pravidelného denného odpocinku alebo rozdeleného
denného odpocinku podla bodu 3, Casy jazdy, ktoré nastand pocas prerusent, sa pripo¢itajii k dennému casu
jazdy prebiehajicej RTM-zmeny.

VU vypocita aj tyzdenny a dvojtyzdenny cas jazdy. Cas jazdy, ktory nastane pocas preruseni casov denného
odpocinku z dovodu prevozu trajektom/vlakom, sa zahrnie do vypoctu tyzdenného a dvojtyzdenného casu

jazdy.

40. Dodatok 15 sa meni takto:

a) Nadpis sa nahrddza takto:

LDodatok 15

MIGRACIA: RIADENIE KOEXISTENCIE JEDNOTLIVYCH GENERACIf A VERZIf ZARIADENIA;*

b) Obsah sa meni takto:

i) Bod 2.2 sa nahrddza takto:

,2.2. Interoperabilita medzi VU a kartami®;

i) Doplia sa tento bod 5:

,5. ZAZNAMENAVANIE PREKROCVEN!’ HRANICE V TACHOGRAFOCH PRVE] GENERACIE A PRVE] VERZII
TACHOGRAFOV DRUHE] GENERACIE®;

¢) Body 2 az 4 sa nahrddzaju takto:

»2. VSEOBECNE USTANOVENIA
2.1. Prehlad prechodu

V tvode tejto prilohy je uvedeny prehlad prechodu medzi tachografovymi systémami prvej a druhej
generdcie a zavedenia druhej verzie zdznamovych zariadeni a tachografovych kariet druhej generdcie.

Okrem ustanoveni tohto tivodu mozno pripomentt tieto informdcie:

— snimace pohybu prvej generdcie nie st interoperabilné so Ziadnou verziou jednotiek vozidla druhej
generdcie,

— vo vozidlach vybavenych ktoroukolvek verziou jednotiek vozidla druhej generdcie mozno nainstalovat
len snimace pohybu druhej genericie,

— zariadenia na stahovanie tidajov a kalibraciu musia podporovat obe generécie alebo verzie zdznamovych

zariadent a tachografovych kariet.
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2.2. Interoperabilita medzi VU a kartami

Je zrejmé, Ze tachografové karty prvej generdcie st interoperabilné s jednotkami vozidla prvej generacie
[v stlade s prilohou IB k nariadeniu (EHS) ¢. 3821/85] a kazdd verzia tachografovych kariet druhej
generdcie je interoperabilnd s ktoroukolvek verziou jednotiek vozidla druhej genericie (v stlade
s prilohou IC k tomuto nariadeniu). Okrem toho sa uplatiiuji tieto poziadavky:

MIG_001 Okrem toho, ¢o je stanovené v poziadavkich MIG_004 a MIG_005, tachografové karty
prvej generdcie sa aZz do skonCenia svojej platnosti moézu nadalej pouzivat v ktorejkol'vek
verzii jednotiek vozidla druhej generdcie. Drzitelia v§ak mézu poziadat o ich nahradenie
tachografovymi kartami druhej generdcie, hned ako budud dostupné.

MIG_002 Vsetky verzie jednotiek vozidla druhej generdcie musia byt schopné pouzivat kazda
vlozent platnt kartu vodica, kontrolnd kartu a podnikovii kartu prvej generacie.

MIG_003 Tato schopnost v takychto jednotkdch vozidla moze dielna raz a navidy zrusit, takze
tachografové karty prvej generdcie sa uZ viac nebudii akceptovat. To bude mozné
realizovat, az ked Eurdpska komisia zavedie postup umoziiujici poziadat dielne
o vykonanie tohto zdsahu, napriklad pocas kazdej pravidelnej kontroly tachografu.

MIG_004 Jednotky vozidla druhej generacie musia byt schopné pouzivat iba dielenské karty druhej
generacie.

MIG_005 Jednotky vozidla druhej generécie ktorejkolvek verzie pri urcovani prevadzkového rezimu
bert do tivahy iba typy vloZenych platnych kariet bez ohladu na ich generdciu alebo
Verziu.

MIG_006 Ktordkolvek verzia platnej tachografovej karty druhej generdcie sa musi dat pouzit

v jednotkdch vozidla prvej generdcie presne rovnakym sposobom ako tachografova karta
prvej generécie toho istého typu.

2.3. Interoperabilita medzi jednotkou vozidla a snimacom pohybu

Je zrejmé, Ze snimace pohybu prvej generdcie st interoperabilné s jednotkami vozidla prvej generdcie, zatial
¢o snimace pohybu druhej genericie st interoperabilné s ktoroukolvek verziou jednotiek vozidla druhej
generdcie. Okrem toho sa uplatiiuji tieto poziadavky:

MIG_007 Ktordkolvek verzia jednotiek vozidla druhej generacie sa nebude moct parovat a pouzivat
so snima¢mi pohybu prvej generécie.

MIG_008 Snimace pohybu druhej generdcie sa mozZu sparovat a pouzivat iba s jednotkami vozidla
druhej generacie v ktorejkol'vek verzii alebo s jednotkami vozidla obidvoch generdcii.

2.4. Interoperabilita medzi jednotkou vozidla, tachografovymi kartami a zariadenim na stahovanie
ddajov

MIG_009 Zariadenie na stahovanie ddajov mozZe byt kompatibilné so vSetkymi generdciami
a verziami jednotiek vozidla a tachografovych kariet.

2.4.1. Priame stahovanie z karty prostrednictvom inteligentného vyhradeného zariadenia

MIG_010 Udaje sa prostrednictvom inteligentného vyhradeného zariadenia (IDE) stahujt
z tachografovych kariet jednej generdcie vlozenych do ich ¢itacich zariadeni, s pouzitim
bezpec¢nostnych mechanizmov a protokolov stahovania tidajov tejto generacie, pricom
stahované idaje musia mat formdt urceny pre tdto generdciu a verziu.
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MIG_011 S cielom umoznit kontrolu vodicov aj kontrolnymi organmi, ktoré nie st z EU, musi byt
mozné stiahnut ddaje aj z kariet vodi¢a (a dielenskych kariet) druhej generdcie
v ktorejkolvek verzii, a to presne rovnakym spdsobom ako z kariet vodica (a dielenskych
kariet) prvej generdcie. Takéto stahovanie musi zahfnat:

— nepodpisané EF IC a ICC (nepovinné),
— nepodpisané EF (prvej generdcie) Card_Certificate a CA_Certificate,

— dalsie aplikacné ddtové EF (v rdmci DF Tachograph), ktoré si vyziadal protokol
stahovania dajov z karty prvej generdcie. Tieto informdcie musia byt zabezpecené
digitdlnym podpisom v stlade s bezpe¢nostnymi mechanizmami prvej generdcie.

Takéto stahovanie nezahffia aplikacné datové EF pritomné iba na kartich vodica
(a dielenskych kartdch) druhej generdcie vo verzii 1 alebo verzii 2 (aplika¢né datové
EF v rdmci DF Tachograph_G2).

2.4.2. Stahovanie z karty prostrednictvom jednotky vozidla

MIG_012 Z karty druhej generdcie v ktorejkolvek verzii vlozenej v jednotke vozidla prvej generdcie
sa Udaje stahuju s pouzitim protokolu stahovania Gdajov prvej generdcie. Karta musi
odpovedat na prikazy jednotky vozidla presne rovnakym sposobom ako karta prvej
generdcie a stahované idaje musia mat rovnaky formadt ako tidaje stahované z karty prvej
generdcie.

MIG_013 Z karty prvej generdcie vloZenej v akejkolvek verzii jednotky vozidla druhej generdcie sa
tdaje stahuji s pouzitim protokolu stahovania tdajov vymedzeného v dodatku 7 tejto
prilohy. Jednotka vozidla musi posielat prikazy karte presne rovnakym spésobom ako
jednotka vozidla prvej generacie a stahované daje musia zachovavat format uréeny pre
karty prvej generdcie.

2.4.3. Stahovanie z jednotky vozidla

MIG_014 Mimo rdmca kontroly vodicov kontrolnymi organmi, ktoré nie sii z EU, sa z jednotiek
vozidla druhej generacie tidaje stahujii s pouzitim bezpe¢nostnych mechanizmov druhej
generdcie a protokolu stahovania tdajov Specifikovaného v dodatku 7 tejto prilohy pre
prislusnd verziu.

MIG_015 S cielom umoznit kontrolu vodi¢ov kontrolnymi organmi, ktoré nie st z EU, sa moze
poskytndt volitelnd moznost stahovat Gdaje aj z jednotiek vozidla druhej genericie
v ktorejkolvek verzii s pouzitim bezpecnostnych mechanizmov prvej generédcie.
Stahované tdaje potom musia mat rovnaky format ako ddaje stahované z jednotky
vozidla prvej generacie. Tdto moZnost sa mozZe zvolit prikazmi v menu.

2.5. Interoperabilita medzi jednotkou vozidla a kalibraénym zariadenim

MIG_016 Kalibracné zariadenie musi byt schopné vykonat kalibraciu vSetkych generdcif alebo verzii
tachografu s pouzitim kalibra¢ného protokolu prislusnej generdcie alebo verzie.
Kalibracné zariadenie modzZe by kompatibilné so vSetkymi generdciami a verziami
jednotiek vozidla.

3. ZAKLADNE OPATRENIA POCAS OBDOBIA PRED TERMINOM ZAVEDENIA

MIG_017 Skiobné kltce a osvedéenia musia mat vyrobcovia k dispozicii v dent uverejnenia tejto
prilohy.
MIG_018 Skuisky interoperability musia byt pripravené na zacatie s jednotkami vozidla verzie 2

a s tachografovymi kartami verzie 2, ak o ne vyrobcovia poziadajd, najneskor
15 mesiacov pred terminom zavedenia.
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MIG_019 V pripade druhej verzie tachografov, tachografovych kariet a snimacov pohybu druhej
generdcie sa pouZivaju rovnaké kltce a certifikity ako pre verziu 1 zariadeni druhej
generacie.

MIG_020 Clenské stity musia byt schopné vydat verziu 2 dielenskych kariet druhej generdcie

najneskor jeden mesiac pred terminom zavedenia.

MIG_021 Clenské $taty musia byt schopné vydat vietky ostatné typy tachografovych kariet druhej
generdcie vo verzii 2 najneskor jeden mesiac pred terminom zavedenia.

4. USTANOVENIA NA OBDOBIE PO TERMINE ZAVEDENIA

MIG_022 S Wcinnostou od ddtumu zavedenia musia clenské $tity vyddvat uz iba verziu 2
tachografovych kariet druhej generacie.

MIG_023 Vyrobcovia jednotiek vozidlajsnimacov pohybu maji povolené vyrdbat jednotky
vozidlajsnimace pohybu prvej generdcie tak dlho, kym sa budi pouzivat v praxi, aby
bolo mozné vymienat nespravne fungujiice komponenty.

MIG_023a S G¢innostou od didtumu zavedenia sa nefunkéné jednotky vozidla alebo externé
zariadenia GNSS druhej generdcie vo verzii 1 nahradia verziou 2 jednotiek vozidla alebo
externych zariadeni GNSS druhej generdcie.

MIG_024 Vyrobcovia jednotiek vozidla/snimacov pohybu mozu poziadat o zachovanie typového
schvélenia tych typov jednotiek vozidla/snimac¢ov pohybu prvej generécie alebo verzie 1
jednotiek vozidla druhej generacie, ktoré uz mali udelené typové schvélenie, a zachovanie
typového schvélenia sa im umozni.*;

d) Dopliia sa tento bod 5:

»5. ZAZNAMENAVANIE PREKROCENI HRANICE V TACHOGRAFOCH PRVE] GENERACIE A V PRVE] VERZII
TACHOGRAFOV DRUHE] GENERACIE

MIG_025 Symbol $titu a pripadne regionu, do ktorého vodi¢ vstupuje po prekroceni hranice
¢lenského statu pri uplatneni clanku 34 ods. 7 nariadenia (EU) ¢. 165/2014, sa vlozi ako
miesto, kde sa denny pracovny Cas zadina, v stlade s manudlnym zdpisom miest
stanovenym v poziadavke 60 prilohy IC k nariadeniu (EU) & 165/2014 a v poziadavke
50 prilohy IB k nariadeniu (EHS) ¢. 3821/85.¢

41. V dodatku 16 sa bod ADA_012 nahradza takto:

»ADA_012 Rozhranie vstupu adaptéra musi podla potreby umoznif ndsobenie alebo delenie
frekven¢nych impulzov vstupnych impulzov rychlosti urenym faktorom s cielom
upravit signal na hodnotu v rozsahu faktora k definovana v tejto prilohe (2 400 az 25 000
impulzov/km). Urceny faktor moze naprogramovat iba vyrobca adaptéra a schvdlend
dielnia vykondvajiica montdz adaptéra.”
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