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(Muut kuin lainsddtamisjarjestyksessd hyviksyttavat saddokset)

PAATOKSET

KOMISSION PAATOS,
annettu 25 piivini tammikuuta 2012,

Euroopan laajuisen rautatiejirjestelmin ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmii koskevasta
yhteentoimivuuden teknisestd eritelmésti

(tiedoksiannettu numerolla K(2012) 172)
(ETA:n kannalta merkityksellinen teksti)
(2012/88[EU)

EUROOPAN KOMISSIO, joka

ottaa huomioon Euroopan unionin toiminnasta tehdyn sopi-
muksen,

ottaa huomioon rautatiejarjestelmin yhteentoimivuudesta yhtei-
sossd 17 paivand kesakuuta 2008 annetun Euroopan parlamen-
tin ja neuvoston direktiivin 2008/57/EY (!) ja erityisesti sen
6 artiklan 1 kohdan,

sekd katsoo seuraavaa:

1

Euroopan laajuisen tavanomaisen rautatiejarjestelméan oh-
jaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmdd koskevasta
yhteentoimivuuden teknisestd eritelmédstd 28 pdivind
maaliskuuta 2006 tehdyssdé komission padtoksessd
2006/679[EY (%) sdddetddn yhteentoimivuuden teknisestd
eritelmastd (YTE), joka koskee Euroopan laajuisen tavan-
omaisen rautatiejirjestelmin ohjaus-, hallinta- ja merkin-
anto-osajarjestelmaa.

Euroopan laajuisen suurten nopeuksien rautatiejdrjestel-
mén ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmaa kos-
kevasta  yhteentoimivuuden  teknisestdi  eritelmistd
7 pdivand marraskuuta 2006 tehdyssd komission padtok-
sessd 2006/860(EY (°) sdddetddn YTE:std, joka koskee Eu-
roopan laajuisen suurten nopeuksien rautatiejirjestelman
ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmaa.

Tavanomaista rautatieverkkoa ja suurten nopeuksien rau-
tatieverkkoa koskevien olennaisten vaatimusten on oltava
samanlaisia, kuten myos niiden toiminnallisten ja teknis-
ten eritelmien, yhteentoimivuuden osatekijoiden ja liitin-
tojen sekd menettelyjen, joita kdytetddn niiden yhteentoi-
mivuuden osatekijoiden vaatimuksenmukaisuuden tai

() EUVL L 191, 18.7.2008, s. 1.
() EUVL L 284, 16.10.2006, s. 1.
() EUVL L 342, 7.12.2006, s. 1.

kdyttoonsoveltuvuuden arvioimisessa tai niiden ohjaus-,
hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmien EY-tarkastukses-
sa.

Kumpaankin rautatieverkkoon olisi edelleen sovellettava
omaa erityistd kayttoonottostrategiaa, ja Euroopan laa-
juista tavanomaista rautatieverkkoa ja Euroopan laajuista
suurten nopeuksien rautatieverkkoa koskevien nykyisten
vaatimusten olisi sdilyttdvd ennallaan. Euroopan rautatie-
virastolle, jiljempind virasto’, on annettu yleinen toimek-
sianto toteuttaa tiettyjd toimia.

Virasto antoi 31 pdivdnd tammikuuta 2011 suosituksen
Euroopan laajuisen rautatiejarjestelmén "ohjaus-, hallinta-
ja merkinanto-osajirjestelmidd” koskevasta yhteentoimi-
vuuden teknisestd eritelmistd (*). Tdmd pddtds perustuu
kyseiseen suositukseen.

Selvyyden ~ vuoksi  péddtokset ~ 2006/679[EY  ja
2006/860/EY olisi korvattava talla paatokselld.

Turvallisuusvaatimuksia koskevat muutokset (liitteessa Il
oleva 4.2.1 kohta) perustuvat analyysiin, jonka mukaan
voimassa olevat ohjaus- ja hallintaosajirjestelmin yhteen-
toimivuutta koskevat tekniset eritelmat jattavat tulkinnan-
varaa. Muutokset eivit vaikuta haitallisesti turvallisuuden
yleiseen tasoon.

ERTMS/ETCS:n asentaminen on pakollista, jos kyseessd
on uuden ohjaus- ja hallintakokoonpanoon kuuluvan
JKV-0san asentaminen tai ohjaus- ja hallintakokoonpa-
noon kuuluvan JKV-osan parantaminen rautateiden inf-
rastruktuurihankkeissa, jotka saavat rahallista tukea
EUlta. Tallaiset asennukset olisi periaatteessa suoritettava
EUnn rahoittaman hankkeen kuluessa. Kyseiseen kiyt-
toonottoa koskevaan siadnt6on on kuitenkin tietyissd ta-
pauksissa perusteltua myontdd poikkeus. Tallainen poik-
keus voi koskea ainoastaan "ohjaus-, hallinta- ja merkin-
anto-osajarjestelmdn YTE:n” kayttoonottostrategiaa.

() ERA/REC/2011-03/ERTMS.
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(9)  Aiempien sukupolvien kansalliset ohjaus- ja hallintajérjes-
telmat, jaljempana Tuokan B jdrjestelmat, luetellaan viras-
ton teknisessd asiakirjassa "Luokan B ohjaus- ja hallinta-
jarjestelmien luettelo”. Nditd jarjestelmid voidaan edelleen
vaatia tietyilld radoilla liikenn6iviin vetureihin ja veturi-

yksikoihin.

(10)  Luokan B jirjestelmdt haittaavat merkittavisti veturien ja
veturiyksikkojen yhteentoimivuutta, mutta niilld on tar-
ked osuus Euroopan laajuisen rautatieverkon korkean tur-
vallisuustason sailyttimisessd. Tdstd syystd on tdrkedd,
ettei yhteentoimivuudelle aiheuteta endd lisdd esteitd esi-
merkiksi muuttamalla niitd aiempien sukupolvien kansal-
lisia jdrjestelmid tai ottamalla kdytt66n uusia jirjestelmia.

(11)  Jotta viltettdisiin luomasta uusia esteitd yhteentoimivuu-
delle, jasenvaltioiden olisi varmistettava, ettd aiempien
sukupolvien luokan B jirjestelmien toiminnallisuus ja nii-
den liitdnnat sdilyvat nykyisten eritelmien mukaisina,
paitsi jos muutoksia tarvitaan turvallisuuteen liittyvien
puutteiden vihentdmiseksi ndissd jarjestelmissd. Jasenval-
tioiden olisi myos varmistettava, ettei sellaisista jarjestel-
mistd, jotka eivdt kuulu luokan B jdrjestelmien luetteloon,
aiheudu lisdesteitd yhteentoimivuudelle.

(12) GSM-R-taajuuksien saatavuus on olennaista rautateiden
toiminnan turvallisuudelle ja yhteentoimivuudelle.

(13)  Padtokset 2006/679/EY ja 2006/860/EY olisi sen vuoksi
kumottava.

(14)  Tassd pddtoksessd sdddetyt toimenpiteet ovat direktiivin
2008/57[EY 29 artiklan 1 kohdassa tarkoitetun komitean
lausunnon mukaiset,

ON TEHNYT TAMAN PAATOKSEN:

1 artikla

1.  Tamin paitoksen liitteessd Il vahvistetaan Euroopan laa-
juisen rautatiejirjestelmdn “ratalaitteiden ohjaus-, hallinta- ja
merkinanto-osajdrjestelmad” ja “veturilaitteiden ohjaus-, hallinta-
ja merkinanto-osajirjestelmdd” koskeva yhteentoimivuuden tek-
ninen eritelmd, jiljempand 'YTE.

2. Tamdn pédtoksen liitteessd III vahvistettua YTE:d sovelle-
taan direktiivin 2008/57EY liitteessd II olevassa 2.3 kohdassa
tarkoitettuun ratalaitteiden ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osa-
jarjestelmidn ja 2.4 kohdassa tarkoitettuun veturilaitteiden oh-
jaus-, hallinta- ja merkinanto-osajarjestelméan.

2 artikla

1. Jos jollakin Euroopan laajuisen verkon radalla tai rataosuu-
della liikennoivan liikkuvan kaluston veturilaitteeseen vaaditaan
kansallinen ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajarjestelma, ji-
senvaltioiden on varmistettava, ettd kyseinen jirjestelma on si-
sdllytetty luokan B jérjestelmien luetteloon, jolla on sama oi-
keudellinen arvo kuin YTE:n liitteilla.

2. Jasenvaltioiden on varmistettava, ettd luokan B jérjestel-
mien toiminnallisuus, suoritustaso ja liitinnat séilyvit nykyisten
eritelmien mukaisina, paitsi jos muutoksia pidetddn tarpeellisina
turvallisuuteen liittyvien puutteiden vihentdmiseksi ndissa jarjes-
telmissa.

3 artikla

Kunkin jasenvaltion on annettava muille jasenvaltioille ja komis-
siolle tiedoksi kuuden kuukauden kuluessa timin pidtoksen
tiedoksi antamisesta seuraavat luokan B jirjestelmid sekd talla
padtokselld hyviksytyn YTE:n liitteessi G avoimiksi kohdiksi
luokiteltuja kysymyksid koskevat tiedot:

a) luettelo sovellettavista teknisistd sdannoistd;

b) vaatimustenmukaisuuden arviointi- ja tarkastusmenettelyt,
joita on kéytettdvd sen varmistamiseksi, ettd teknisid sdantojd
sovelletaan;

¢) elimet, jotka se nimedd suorittamaan kyseiset vaatimusten-
mukaisuuden arviointi- ja tarkastusmenettelyt.

Tami velvollisuus katsotaan tdytetyksi, jos nimi seikat on jo
annettu tiedoksi paitosten 2006/679/EY ja 2006/860/EY yhtey-
dessa.

4 artikla

1. Kun merkinantojirjestelmid uudistetaan lyhyilld (alle 150
kilometrin) ja epayhtendisilld rataosuuksilla, komissio voi myon-
tdd poikkeuksen liitteessa IIT olevassa 7.3.2.4 kohdassa esitettyyn
velvoitteeseen Euroopan junanvalvontajirjestelmidn (ETCS) pa-
kollisesta asentamisesta radalle EU:n rahoittaman hankkeen ku-
luessa (7.3.2.4 kohta) edellyttden, ettd ETCS-jarjestelma asenne-
taan ennen kuin aikaisempi seuraavista maardajoista tayttyy:

— viisi vuotta hankkeen pdittymisen jalkeen

— ajankohta, jona rataosuus yhdistetddn toiseen ETCS-jarjestel-
milld varustettuun rataan.

2. Asianomaisen jdsenvaltion on lihetettdvd komissiolle han-
ketta koskeva asiakirjakansio. Téssd kansiossa on oltava mukana
taloudellinen analyysi, joka osoittaa, ettd ERTMS-jirjestelman
ottamisella kdytto6n noudattaen aikaisempaa edelld 1 kohdassa
mainituista maédrdajoista saavutetaan merkittdvid taloudellisia
jaftai teknisid etuja verrattuna siihen, ettd se otettaisiin kdyttoon
EU:n rahoittaman hankkeen kuluessa.

3. Komissio analysoi jdsenvaltion lihettimat asiakirjat ja sen
ehdottamat toimet ja ilmoittaa analyysinsa tuloksen direktiivin
2008/57EY 29 artiklassa tarkoitetulle komitealle. Jos poikkeus
myonnetddn, jasenvaltion on varmistettava, ettd ERTMS-jdrjes-
telmd asennetaan ennen aikaisempaa 1 kohdassa mainituista
mddraajoista.
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5 artikla

Muutetaan Euroopan laajuisen tavanomaisen rautatiejarjestelméan
liikkuvan kaluston osajdrjestelmdd "veturit ja henkiloliikenteen
liikkkuva kalusto” koskevasta yhteentoimivuuden teknisestd eri-
telmastd 26 paivand huhtikuuta 2011 annettu komission pdatos
2011/291/EY (') seuraavasti:

1. Korvataan liitteessd olevan 1.4 kohdan "Viiteasiakirjat” otsi-
kon "Voimassa olevat sdddokset” alla oleva toinen luetelma-
kohta luetelmakohdalla "Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osa-
jarjestelmaid koskeva YTE”".

2. Korvataan tdmin pditoksen 4.2.3.3.1 kohta liitteelld .

3. Korvataan timdn paitoksen 4.3.4 kohdassa oleva taulukko
10 liitteelld I1.

6 artikla

ETCS-jdrjestelmidn asentamista koskevan tarjouspyynnon sekd
testien suorittamisen perustana voidaan kdyttdd 22 piiviand jou-
lukuuta 2010 laadittua ERA:n teknistd asiakirjaa "ERTMS/ETCS
System Requirement Specification (SRS)”, viite "Subset-026",
versio 3.2.0, mutta uuden standardin mukaisten laitteiden (ver-
sio 3) asentamista juniin ei voida vaatia, ennen kuin versio 3 on
tullut voimaan.

() EUVL L 139, 26.5.2011, s. 1.

7 artikla

Kumotaan pditokset 2006/679/EY ja 2006/860/EY. Niiden
saannoksid sovelletaan kuitenkin edelleen niiden liitteend olevan
YTE:ien mukaisesti hyviksyttyihin hankkeisiin liittyvin kunnos-
sapidon osalta ja, jollei hakija pyydd timan pdatoksen sovelta-
mista, sellaisten uusia, uudistettuja tai parannettuja osajirjestel-
mid koskevien hankkeiden osalta, jotka ovat edistyneet pitkalle
tai joista on olemassa toteuttamisvaiheessa oleva sopimus tdimén
padtoksen tiedoksiantamisajankohtana.

8 artikla

Tatd padtostd aletaan soveltaa kuuden kuukauden kuluttua siitd
pdivistd, jona se on annettu tiedoksi jasenvaltioille.

9 artikla

Tama padtds on osoitettu kaikille jasenvaltioille.

Tehty Brysselissd 25 pdivdnd tammikuuta 2012.

Komission puolesta
Siim KALLAS
Varapuheenjohtaja
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"4.2.3.3.1

4.233.1.1

LITE 1

Liikkuvaan kalustoon liittyvdt ominaispiirteet, joita yhteensopivuus
junanilmaisinjdrjestelmien kanssa edellyttdd

Liikkuvan kaluston ominaispiirteet, joita yhteensopivuus kohteina olevien junanilmaisinjirjestelmien kanssa
edellyttad, esitetddn 4.2.3.3.1.1, 4.2.3.3.1.2 ja 4.2.3.3.1.3 kohdassa.

Lisdtietoja annetaan ohjaus- ja hallintaosajirjestelmid koskevan YTE:n liitteessi A olevassa 77 kohdassa
tarkoitetun eritelmén lausekkeissa.

Yhteensopivuuden edellyttimit liikkuvan kaluston ominaisuudet on kirjattava timin YTE:n 4.8 kohdassa
tarkoitettuun liikkuvan kaluston rekisteriin.

LIIKKUVAAN KALUSTOON LITTYVAT OMINAISPIIRTEET, JOITA YHTEENSOPIVUUS RAIDEVIRTAPIIREI-
HIN PERUSTUVIEN JUNANILMAISINJARJESTELMIEN KANSSA EDELLYTTAA

— Kalustoyksikon geometria

— Kahden peridkkaisen akselin vilinen enimmaisetdisyys maddritetddn ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-
YTE:n liitteessi A olevan luettelonumero 77:n osoittaman eritelmdn kohdassa 3.1.2 (etiisyys ai
kuvassa 1).

— Lihimmin puskimen pddn ja ensimmdisen akselin vilinen enimmdisetdisyys mddritetddn ohjaus-,
hallinta- ja merkinanto-YTE:n liitteessd A olevan luettelonumero 77:n osoittaman eritelmin kohdassa
3.1.2 (etdisyys b; kuvassa 1).

— Kalustoyksikon rakenne

— Pienin sallittu akselipaino kaikissa kuormitustapauksissa on maéaritetty ohjaus-, hallinta- ja merkin-
anto-YTE:n liitteessd A olevan luettelonumero 77:n osoittaman eritelmén kohdassa 3.1.7.

— Pyorikerran vastakkaisten pyorien kulkupintojen vilinen sahkovastus mairitetddn ohjaus-, hallinta- ja
merkinanto-YTE:n liitteessd A olevan luettelonumero 77:n osoittaman eritelman kohdassa 3.1.9.

— Virroittimella varustettujen sdhkoyksikoiden osalta virroittimen ja junan kunkin pyorin vilinen vé-
himmiisimpedanssi esitetddn avoimena kysymyksend ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-YTE:n liitteessd
A olevan luettelonumero 77:n osoittaman eritelméin kohdassa 3.2.2.

— Eristeend toimivat epdpuhtaudet

— Hiekoituslaitteiden kayttod koskevista rajoituksista sdddetddn ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-YTE:n
liitteessd A olevan luettelonumero 77:n osoittaman eritelmédn kohdassa 3.1.4.

— Komposiittimateriaaleista valmistettujen jarrukenkien kiyttod koskevista rajoituksista siddetddn ohja-
us-, hallinta- ja merkinanto-YTE:n liitteessi A olevan luettelonumero 77:n osoittaman eritelmin
kohdassa 3.1.6.

— Sihkomagneettinen yhteensopivuus

— Sihkomagneettista yhteensopivuutta koskevat vaatimukset esitetddn avoimina kysymyksind ohjaus-,
hallinta- ja merkinanto-YTE:n liitteessd A olevan luettelonumero 77:n osoittaman eritelmin kohdissa
3.2.1. ja 3.2.2.

— Sihkoradan ajovirrasta johtuvien sihkomagneettisten hairididen raja-arvot esitetddn avoimina kysy-
myksind ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-YTE:n liitteessi A olevan luettelonumero 77:n osoittaman
eritelmédn kohdassa 3.2.2.

4.2.3.3.1.2 LIKKUVAAN KALUSTOON LITTYVAT OMINAISPIIRTEET, JOITA YHTEENSOPIVUUS AKSELINLASKIMIIN

PERUSTUVIEN JUNANILMAISINJARJESTELMIEN KANSSA EDELLYTTAA

— Kalustoyksikon geometria

— Kahden perikkiisen akselin vilinen enimmdisetdisyys médritetddn ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-
YTE:n liitteessd A olevan luettelonumero 77:n osoittaman eritelmin kohdassa 3.1.2.

— Junan kahden perdkkaisen akselin vilinen vdhimmadisetdisyys madritetddn ohjaus-, hallinta- ja merkin-
anto-YTE:n liitteessd A olevan luettelonumero 77:n osoittaman eritelmén kohdassa 3.1.2.
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— Kiytkettaviksi tarkoitetun yksikon ensimmdisen akselin etdisyys lihimmin puskimen pdddystd on
puolet ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-YTE:n liitteessi A olevan luettelonumero 77:n osoittaman
eritelmin kohdassa 3.1.2 ilmoitetusta arvosta.

— Ldhimmin puskimen pddn ja ensimmdisen akselin vilinen enimmdisetdisyys maédritetddn ohjaus-,
hallinta- ja merkinanto-YTE:n liitteessd A olevan luettelonumero 77:n osoittaman eritelmén kohdassa
3.1.2 (etdisyys b; kuvassa 1).

— Ulommaisten akselien vilinen vdhimmadisetdisyys maaritetddn ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-YTE:n
liitteessd A olevan luettelonumero 77:n osoittaman eritelmidn kohdassa 3.1.2.

— Py6rin geometria
— Py6rin geometria mddritetddn tdimdn YTEmn 4.2.3.5.2.2 kohdassa.

— Py6rin vahimmaishalkaisija (nopeuden mukaisesti) méiritetddn ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-YTE:n
liitteessd A olevan luettelonumero 77:n osoittaman eritelmidn kohdassa 3.1.3.

— Kalustoyksikon rakenne

— Metalliosista vapaa tila pyorien ympdrilld esitetddn avoimena kysymyksend ohjaus-, hallinta- ja mer-
kinanto-YTE:n liitteessd A olevan luettelonumero 77:n osoittaman eritelmén kohdassa 3.1.3.5.

— Magneettikenttiin liittyvat pyorien materiaalien ominaisuudet maaritetdan ohjaus-, hallinta- ja merkin-
anto-YTE:n liitteessi A olevan luettelonumero 77:n osoittaman eritelmidn kohdassa 3.1.3.6.

— Sihkomagneettinen yhteensopivuus

— Sdhkomagneettista yhteensopivuutta koskevat vaatimukset médritetddn ohjaus-, hallinta- ja merkin-
anto-YTEm liitteessd A olevan luettelonumero 77:n osoittaman eritelmédn kohdissa 3.2.1 ja 3.2.2.

— Pyorrevirta- ja magneettijarrujen kdytostd aiheutuvien sihkomagneettisten hiirididen raja-arvot esite-
tddn avoimina kysymyksind ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-YTE:n liitteessi A olevan luettelonumero
77:n osoittaman eritelman kohdassa 3.2.3.

4.2.3.3.1.3 LIIKKUVAAN KALUSTOON LITTYVAT OMINAISPIIRTEET, JOITA YHTEENSOPIVUUS SILMUKKALAITTEI-
DEN KANSSA EDELLYTTAA

— Kalustoyksikon rakenne

Kalustoyksikoiden metalliosien paino esitetddn avoimena kysymyksend ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-
YTE:n liitteessdi A olevan luettelonumero 77:n osoittaman eritelman kohdassa 3.1.7.2.”
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LITE I

"Taulukko 1

Liitintd ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelméin

Viite tavanomaisen rautatiejarjestelman
LOC & PAS YTE:hen

Viite tavanomaisen
rautatiejirjestelmin ohjaus-,
hallinta- ja merkinanto-YTE:hen

Parametri Kohta Parametri Kohta
Raidevirtapiireihin =~ perustuvien junan- | 4.2.3.3.1.1 Kalustoyksikon geometria Ohjaus-, hallinta- ja
ilmaisinjdrjestelmien kanssa yhteensopi- Kalustoyksikon rakenne merkinanto-YTE:n  liit-
van liikkuvan kaluston ominaispiirteet Eristeend toimivat epapuhtaudet | teessi A olevassa 77

Sahkomagneettinen yhteensopi- | kohdassa annettu eritel-
vuus ma
Akselinlaskimiin perustuvien junanilmai- | 4.2.3.3.1.2 Kalustoyksikon geometria Ohjaus-, hallinta- ja
sinjarjestelmien kanssa  yhteensopivan Pyordn geometria merkinanto-YTE:n  liit-
liikkuvan kaluston ominaispiirteet Kalustoyksikon rakenne teessi A olevassa 77
Sahkomagneettinen yhteensopi- | kohdassa  tarkoitettu
vuus eritelmd
Silmukkalaitteiden kanssa yhteensopivan | 4.2.3.3.1.3 Kalustoyksikon rakenne Ohjaus-, hallinta- ja
liikkuvan kaluston ominaispiirteet merkinanto-YTE:n  liit-
teessd A olevassa 77
kohdassa annettu eritel-
ma
Hitdjarrutuksen ohjaus 4.2.4.41 Junan ETCS-toiminnot 422
Hatajarrutuskyky 4.24.5.2 Jarrujen varmistettu toiminta- | 4.2.2
taso ja ominaisuudet
Nakyvyys ulos 429.13 Radanvarren ohjaus- ja hallinta- | 4.2.15”

laitteiden nikyvyys




23.2.2012

Euroopan unionin virallinen lehti

L 51/7

1.1

1.2

1.3

2.1

2.2

23

3.2.5.1

3.25.1.1

3.2.5.1.2

3.2.5.2

4241

4242

LITE I

SISALLYSLUETTELO

Johdanto ...... ... .. ...
Asiakirjan tekninen ala .. ... ... oL oL o
Asiakirjan maantieteellinen ala .......... ... ... ... ..
Tamdn YTEn sisdlto . ........ ... .. ..o i
Osajirjestelman mairitelmd ja soveltamisala ..............
Johdanto ...... ... .. ...
Soveltamisala .. ....... ... ... ... .

Soveltamistasot (ERTMS/ETCS) . ............ ... ........

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmien olennaiset vaatimukset . ............. ... ... .....

YICIStA .o ov et
Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmien erityispiirteet .
Turvallisuus . ....... ..
Luotettavuus ja kdytettavyys ... ....... ... .. ...........
Terveysnakokohdat . . ...... ... .. .. . L i
Ympiristonsuojelu .. ... .
Tekninen yhteensopivuus . ......... .. i
Yhteensopivuus teknisen suunnittelun kannalta ............
Fyysiset ympdristoolot . ............. .. ... ... .. .. ...
Siahkomagneettinen yhteensopivuus rautatiejirjestelman sisalld .
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1.1

1.2

1.3

2.2

JOHDANTO
Asiakirjan tekninen ala

Tama YTE koskee junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmad sekd radanvarren ohjaus-, hallinta- ja
merkinanto-osajarjestelmaa.

Asiakirjan maantieteellinen ala

Tamdn YTE:n maantieteelliseen soveltamisalaan kuuluu Euroopan laajuinen rautatiejirjestelmd eli Euroopan
laajuinen suurten nopeuksien rautatiejirjestelmd ja Euroopan laajuinen tavanomainen rautatiejrjestelmd, joista
sdddetddn direktiivin 2008/57[EY (jaljempdnd “rautatiejirjestelmien yhteentoimivuutta koskeva direktiivi”) liit-
teessd I olevissa 1 ja 2 kohdassa.

Timin YTE:n sisilto

Rautatiejarjestelmien yhteentoimivuutta koskevan direktiivin 5 artiklan 3 kohdan mukaisesti tdssd YTE:ssd
1. ilmoitetaan tarkoitettu soveltamisala — 2 luku (Osajdrjestelmdn madritelmi ja soveltamisala),

2. tdsmennetddn olennaiset vaatimukset kyseisille ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmille ja niiden
muiden osajirjestelmien kanssa oleville liitinnoéille — 3 luku (Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajarjestelméd
koskevat olennaiset vaatimukset),

3. tdsmennetddn toiminnalliset ja tekniset eritelmit, jotka osajirjestelmien ja niiden muiden osajirjestelmien
kanssa olevien liitint6jen on tdytettdvd — 4 luku (Osajdrjestelmin kuvaus),

4. mairitetddn yhteentoimivuuden osatekijit ja liitdnndt, joita varten on oltava eurooppalaiset eritelmdt, mu-
kaan lukien eurooppalaiset standardit, ja jotka ovat vilttimattomid Euroopan laajuisen rautatiejirjestelmin
yhteentoimivuuden toteuttamiseksi — 5 luku (Yhteentoimivuuden osatekijit),

5. ilmoitetaan kussakin késiteltdvassd tapauksessa yhteentoimivuuden osatekijoiden vaatimustenmukaisuuden
tai kdyttoonsoveltuvuuden arvioinnissa ja osajirjestelmien EY-vaatimustenmukaisuustarkastuksissa kdytettd-
vit pakolliset menettelyt — 6 luku (Osatekijoiden vaatimustenmukaisuuden ja/tai kadyttoonsoveltuvuuden
arviointi ja osajirjestelmdn tarkastukset),

6. ilmoitetaan YTEmn kdyttoonottostrategia — 7 luku (Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmid koskevan
YTE:n kidyttoonotto),

7. ilmoitetaan henkiloston ammatillista patevyyttd ja tyGterveyttd ja -turvallisuutta koskevat edellytykset, joita
tarkoitetun osajrjestelman kaytto ja yllapito sekd YTE:n kdyttoonotto edellyttavit — 4 luku (Osajdrjestelméin
kuvaus).

Rautatiejdrjestelmien yhteentoimivuutta koskevan direktiivin 5 artiklan 5 kohdan mukaisesti erityistapauksia
koskevia saannoksid annetaan 7 luvussa (Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmid koskevan YTE:n
tdytdntddnpano).

Taman YTEn 4 luvussa (Osajirjestelmien kuvaus) annetaan myos edelldi 1.1 ja 1.2 kohdassa maddritettyd
soveltamisalaa erityisesti koskevat kaytto- ja yllapitosaannot.

OSAJARJESTELMAN MAARITELMA JA SOVELTAMISALA
Johdanto

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmd madritellddn rautatiejirjestelmien yhteentoimivuutta koskevan
direktiivin liitteessi I laitteiksi, joita tarvitaan varmistamaan verkossa luvallisesti liikkuvien junien turvallisuus,
ohjaus ja valvonta.

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajdrjestelmien piirteet ovat seuraavat:

1. toiminnot, jotka ovat olennaisia rautatieliikenteen turvallisen ohjauksen ja liikenteen toiminnan kannalta,
mukaan luettuina vajaatoimintatiloissa tarvittavat toiminnot (1),

2. liitdnnit,

3. olennaisten vaatimusten tdyttimiseen vaadittava suoritustaso.

Soveltamisala

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmid koskevassa YTE:ssd asetetaan vain ne vaatimukset, jotka ovat
tarpeen Euroopan laajuisen rautatiejirjestelmén yhteensopivuuden ja olennaisten vaatimusten noudattamisen

varmistamiseksi.

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajérjestelmadt koostuvat seuraavista osista:

(") Vajaatoimintatiloilla tarkoitetaan toimintatiloja, jotka ovat kiytossd vikojen esiintyessid. Ne on otettu huomioon ohjaus-, hallinta- ja
merkinanto-osajirjestelmien suunnittelussa.
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2.3

3.1

1. junakulunvalvonta,

2. radioliikenne,

3. junien ilmaisu.

Luokan A junakulunvalvontajirjestelmind on ERTMS/ETCS, ja luokan A radiojirjestelmidnd on GSM-R.

Luokan A junakulunvalvonnan osalta tissi YTE:ssd médritetddn vain muihin osajirjestelmiin tehtivia liitantojd
koskevat vaatimukset.

Luokan B jérjestelmilld tarkoitetaan rajattua méddrdd junakulunvalvonnan aiempien sukupolvien ohjaus-, hallin-
ta- ja merkinantojdrjestelmid, joita on kéytetty ennen 20 pdivdd huhtikuuta 2001. Luettelo luokan B jdrjes-
telmistd esitetddn Euroopan rautatieviraston teknisessd asiakirjassa "Luettelo luokan B ohjaus-, hallinta- ja
merkinantojirjestelmistd”, ERAJTD/2011-11, versio 1.0.

Junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajarjestelméi koskevat vaatimukset asetetaan luokan A radiopuhelinten
ja junakulunvalvonnan osalta.

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajarjestelmdd koskevat vaatimukset asetetaan seuraavien osalta:
1. luokan A radioverkko,
2. luokan A junakulunvalvonta,

3. junanilmaisinjirjestelmien valisid liitintoja koskevat vaatimukset, jotta varmistetaan niiden yhteensopivuus
liikkuvan kaluston kanssa.

Soveltamistasot (ERTMS/ETCS)

Tassd YTE:ssd tarkoitettujen liitintojen avulla tietoja siirretddn junaan ja (tarvittaessa) junasta. Tdssd YTE:ssd
esitetyt ERTMS/ETCS-eritelmit sisaltdvit eri soveltamistasoja, joista kullekin radanvarsitoiminnolle voidaan
valita vaatimuksia vastaava datasiirron tyyppi.

Tassd YTE:ssd madritetddn kaikkien soveltamistasojen vaatimukset.

Juna, johon on asennettu luokan A mukainen tietyn soveltamistason junakulunvalvontajirjestelma, voi toimia
kyseiselld tasolla ja kaikilla sitd alemmilla tasoilla. Nain ollen

— juna, johon on asennettu luokan A mukainen tason 2 junakulunvalvontajirjestelmd, voi toimia kyseiselld
tasolla ja tason 1 reiteilld.

— junassa, johon on asennettu luokan A mukainen tason 1 junakulunvalvontajirjestelmd, ei tarvitse olla GSM-
R-dataradiota, mutta kaikkien tason 2 toimintojen on oltava siind mahdollisia sen varmistamiseksi, ettd sen
varusteet vastaavat tasoa 2, jos junaan asennetaan myohemmin GSM-R-dataradio.

OHJAUS-, HALLINTA- JA MERKINANTO-OSAJARJESTELMIEN OLENNAISET VAATIMUKSET

Yleisti

Rautatiejdrjestelmien yhteentoimivuutta koskevan direktiivin nojalla osajarjestelmien ja yhteentoimivuuden osa-
tekijoiden sekd liitdntojen on tdytettdva direktiivin liitteessd III lyhyesti esitetyt olennaiset vaatimukset.

Olennaiset vaatimukset koskevat

1. turvallisuutta,

2. luotettavuutta ja kdytettavyyttd,

3. terveysnikokohtia,

4. ympdristonsuojelua,

5. teknistd yhteensopivuutta.

Luokan A jirjestelmien olennaiset vaatimukset esitetddn jiljempana.

Luokan B jirjestelmien vaatimukset ovat kunkin jisenvaltion vastuulla.
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3.2
3.21

3.2.2

3.24

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmien erityispiirteet
Turvallisuus

Kaikissa timén eritelmén sovellusalan piiriin kuuluvissa hankkeissa on ryhdyttiva kaikkiin tarvittaviin toimen-
piteisiin sen varmistamiseksi, ettd ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmien piiriin kuuluvat vaaratilanteet
eivit ylitd palveluun yleisesti sovellettavaa riskirajaa. Tdssd yhteydessd sovelletaan Euroopan parlamentin ja
neuvoston direktiivin 2004/49/EY 6 artiklan 3 kohdan a alakohdassa tarkoitetun riskien arviointia koskevan
yhteisen turvallisuusmenetelman hyvaksymisestd 24 paivand huhtikuuta 2009 annettua komission asetusta (EY)
N:o 352/2009 (') (jaljempénd 'yhteinen turvallisuusmenetelma).

Jotta varmistetaan, ettd turvallisuuden takaamiseksi toteutetuilla toimenpiteilld ei vaaranneta yhteentoimivuutta,
4.2.1 kohdassa (Yhteentoimivuuden kannalta tirkedt ohjaus-, hallinta- ja merkinantojirjestelmin turvallisuus-
ominaisuudet) médritetyn perusparametrin vaatimuksia on noudatettava.

Luokan A ERTMS/ETCS-jdrjestelmén osalta turvallisuustavoite jactaan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjes-
telmid junissa ja radanvarrella koskeviin tavoitteisiin. Vaatimukset on selostettu yksityiskohtaisesti 4.2.1 koh-
dassa (Yhteentoimivuuden kannalta tdrkedt ohjaus-, hallinta- ja merkinantojirjestelmin turvallisuusominaisuu-
det) médritellyn perusparametrin yhteydessd. Tamd turvallisuutta koskeva vaatimus on myos tdytettavd 3.2.2
kohdassa (Luotettavuus ja kéytettdvyys) mddriteltyjen kdytettivyyttd koskevien vaatimusten yhteydessa.

Luotettavuus ja kdytettavyys

Luokan A jirjestelmdn osalta luotettavuutta ja kaytettdvyyttd koskeva tavoite jaetaan ohjaus-, hallinta- ja
merkinanto-osajirjestelmid junissa ja ratojen varsilla koskeviin tavoitteisiin. Vaatimukset on selostettu yksityis-
kohtaisesti 4.2.1 kohdassa (Yhteentoimivuuden kannalta tirkedt ohjaus-, hallinta- ja merkinantojirjestelman
turvallisuusominaisuudet) madritellyn perusparametrin yhteydessa.

Osajdrjestelmin osien vanhenemisesta ja kulumisesta aiheutuvaa vaaraa on valvottava. Jiljempind 4.5 kohdassa
asetettuja kunnossapitoa koskevia vaatimuksia on noudatettava.

Terveysnikikohdat

EU:n sdddosten ja EU:n lainsddddnnén kanssa yhdenmukaisten kansallisten sdddosten mukaisesti on varmis-
tettava, ettd ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajérjestelmissé tai niiden suunnittelussa ei kdytetd materiaaleja,
jotka vaarantavat niiden kanssa tekemisiin joutuvien henkildiden terveyden.

Ympdristonsuojelu
EU:n sdddoksissd ja EU:n lainsdddinnon kanssa yhdenmukaisissa kansallisissa sdaddoksissd sdddetddn seuraavaa:

1. Ohjaus-, hallinta- ja merkinantolaitteet eivit liialliselle kuumuudelle tai tulipalolle altistuessaan saa ylittdd
ympdriston kannalta haitallisten savujen tai kaasujen péistoille asetettuja raja-arvoja.

2. Ohjaus-, hallinta- ja merkinantolaitteet civit saa sisiltdd aineita, jotka jarjestelmien normaalin kiyton aikana
voisivat saastuttaa ymparistoa.

3. Ohjaus-, hallinta- ja merkinantolaitteisiin sovelletaan voimassa olevaa EU:n lainsdddintod, jossa on méi-
ritelty sahkomagneettisen héiritsevyyden ja hiiriytyvyyden raja-arvot rautatieverkon sisalla.

4. Ohjaus-, hallinta- ja merkinantolaitteiden on tdytettdvd voimassa olevat melumaaraykset.

5. Ohjaus-, hallinta- ja merkinantolaitteet eivit saa aiheuttaa sallittua suurempaa tdrinds, joka voisi vaarantaa
infrastruktuurin toimintakunnon (kun infrastruktuuri on hyvassd kunnossa).

Tekninen yhteensopivuus

Tekninen yhteensopivuus sisdltdd yhteentoimivuuden saavuttamiseksi tarvittavat toiminnot, liitdnnit ja suoritus-
tasot.

Teknistd yhteensopivuutta koskevat vaatimukset jaetaan seuraaviin kolmeen ryhméin:

1. Ensimmdisessd ryhméssd madritellddn lyhyesti yhteentoimivuuden yleiset tekniset vaatimukset eli ymparis-
toolot, sihkomagneettinen yhteensopivuus (EMC) rautatiejirjestelmin sisilld sekd asennus. Nima yhteenso-
pivuutta koskevat vaatimukset médritellddn tdssd luvussa.

2. Toisessa ryhmissd kuvataan, miten ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmai on kaytettava teknisesti
ja mitd toimintoja siltd edellytetddn yhteentoimivuuden saavuttamiseksi. Timi ryhma mddritellddn 4 luvussa.

(") EUVL L 108, 29.4.2009, s. 4.
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3.2.5.1
3.2.5.1.1

3.25.1.2

3.2.5.2

3. Kolmannessa ryhmissd kuvataan, miten ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmii on kiytettivi yh-
teentoimivuuden saavuttamiseksi. Tamd ryhmi mddritellddn 4 luvussa.

Yhteensopivuus teknisen suunnittelun kannalta
Fyysiset ympiristoolot

Ohjaus-, hallinta- ja merkinantolaitteiden on toimittava kyseiselld Euroopan laajuisen rautatiejirjestelmén osuu-
della vallitsevissa ilmasto-oloissa ja fyysisissd oloissa.

Perusparametrin 4.2.16 (Ympdristoolot) vaatimuksia on noudatettava.

Sihkomagneettinen yhteensopivuus rautatiejdrjestelmidn sisalld

EUn sdddosten ja EU:n lainsdddinnon kanssa yhdenmukaisten kansallisten sdddosten mukaisesti ohjaus-,
hallinta- ja merkinantolaitteet eivit saa aiheuttaa hiiri6td muissa ohjaus-, hallinta- ja merkinantolaitteissa tai
muissa osajirjestelmissd, eivitkd muut laitteet tai osajirjestelmit saa aiheuttaa hiirioitd ohjaus-, hallinta- ja
merkinantolaitteissa.

Liikkuvan kaluston sekd ohjaus-, hallinta- ja merkinantolaitteiden vilistd sihkomagneettista yhteensopivuutta
koskeva perusparametri esitetddn 4.2.11 kohdassa (Sihkomagneettinen yhteensopivuus).

Ohjaus-, hallinta- ja merkinantojdrjestelmdn yhteensopivuus

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajarjestelmien yhteentoimivuutta koskevat vaatimukset méritelldan 4 luvus-
sa.

Lisaksi tdlld YTE:lld varmistetaan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelman osalta tekninen yhteensopi-
vuus Euroopan laajuisen suurten nopeuksien rautatiejarjestelmin ja tavanomaisten rautatiejirjestelmien valilld
silloin, kun molemmat on varustettu luokan A mukaisilla jirjestelmilla.

OSAJARJESTELMIEN KUVAUS

Johdanto

Kaikki asiaa koskevat olennaiset vaatimukset huomioiden ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmai ku-
vaavat seuraavat perusparametrit:

1. yhteentoimivuuden kannalta tirkeit ohjaus-, hallinta- ja merkinantojirjestelmin turvallisuusominaisuudet
(4.2.1 kohta)

2. veturilaitteen ERTMS/ETCS-toiminnot (4.2.2 kohta)

3. radanvarren ERTMS/ETCS-toiminnot (4.2.3 kohta)

4. rautateiden viestintdtoiminnot — GSM-R (4.2.4 kohta)

5. ERTMS/ETCS:n ja GSM-Rin ilmavilin liitdnnit (4.2.5 kohta)

6. ohjaus-, hallinta- ja merkinantojirjestelmin junan siséiset liitinnét (4.2.6 kohta)

7. ohjaus-, hallinta- ja merkinantojirjestelmin radanvarren sisiiset liitinnét (4.2.7 kohta)
8. avainhallinta (4.2.8 kohta)

9. ETCS-tunnuksen hallinta (4.2.9 kohta)
10. junien ilmaisuun kéytettavit jarjestelmit (4.2.10 kohta)

11. liikkuvan kaluston ja radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinantolaitteiden vilinen siahkomagneettinen
yhteensopivuus (4.2.11 kohta)

12. ERTMS/ETCS DMI (Kuljettajan kayttoliittyma ERTMS/ETCS:d4n) (4.2.12 kohta)
13. GSM-R DMI (Kuljettajan kiyttoliittymda GSM-R:din) (4.2.13 kohta)

14. liitdntd tietojen tallennukseen hallinnollisiin tarkoituksiin (4.2.14 kohta)

15. radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinantolaitteiden ndkyvyys (4.2.15 kohta)

16. ympdristoolot (4.2.16 kohta).
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4.2
4.2.1

Kaikkia muita, perusparametrien noudattamista koskevia 4.2 kohdan (Osajdrjestelmien toiminnalliset ja tekniset
eritelmit) vaatimuksia on sovellettava luokan A jérjestelmiin.

Luokkaa B ja STM-moduuleja (jotka mahdollistavat luokan A jirjestelmin toiminnan luokan B infrastruktuu-
rilla) koskevat vaatimukset ovat kunkin jisenvaltion vastuulla.

Tama YTE perustuu periaatteisiin, joiden nojalla radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmien
on oltava yhteensopivia YTE:n mukaisten junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajarjestelmien kanssa. Tamén
tavoitteen saavuttamiseksi

1. junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajérjestelmien toiminnot, liitinnit ja suorituskyky standardoidaan
sen varmistamiseksi, ettd jokainen juna reagoi ratalaitteilta saamiinsa tietoihin ennakoidulla tavalla,

2. radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmin osalta radan ja junan vililld tapahtuva viestintd
standardoidaan tdysimddréisesti tdssd YTE:sd. Jiljempdnid olevissa kohdissa annettujen eritelmien nojalla
radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinantotoimintoja voidaan kdyttdd joustavasti, jolloin toimintoja voi-
daan kiyttdd mahdollisimman tehokkaasti rautatiejirjestelmissi. Joustavuutta on hyddynnettiva ilman, ettd
YTE:n mukaisten junan osajirjestelmien likkkuvuutta rajoitetaan.

Ohjaus-, hallinta- ja merkinantotoiminnot jaetaan eri luokkiin sen mukaan, ovatko ne valinnaisia (V) vai
pakollisia (P). Luokat on ERTMS/ETCS:n osalta mddritelty liitteessd A olevan 4.1 kohdan a alakohdassa ja
GSM-Rin osalta liitteessi A olevan 4.1 kohdan b alakohdassa, ja tekstissd myos kerrotaan, miten toiminnot
on luokiteltu.

Liitteessi A olevan 4.1 kohdan c alakohdassa on liitteessi A esitettyjen eritelmien yhteydessd kaytettyjen
ERTMS/ETCS-termien ja -mddritelmien sanasto.

Edelld olevan 2.2 kohdan (Soveltamisala) mukaisesti ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmit koostuvat
kolmesta osasta.

Seuraavassa taulukossa esitetddn, mitd perusparametria sovelletaan kuhunkin osajirjestelméddn ja osaan.

Osajdrjestelma Osa Perusparametrit
Junassa tapahtuvat | junakulunvalvonta 421, 42.2, 4.2.5, 4.2.6, 42.8, 4.2.9, 42.12, 42.14, 42.16
ohjaus ja hallinta
sekd merkinanto | radioliikenne 4.2.4, 42.5, 4.2.6, 4.2.13, 4.2.14, 4.2.16
Radanvarrella  ta- | junakulunvalvonta 4.2.3, 4.2.5, 4.2.7, 4.2.8, 4.2.9, 4.2.15, 4.2.16
pahtuva  ohjaus,
hallinta ja merkin- | radioliikenne 4.2.4, 42,5, 4.2.7, 42.16
anto

junien ilmaisu 4.2.10, 4.2.11, 4.2.16

Kun otetaan huomioon 3 luvussa asetetut olennaiset vaatimukset, ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjes-
telmien toiminnalliset ja tekniset eritelmit ovat seuraavat:

Osajirjestelmien toiminnalliset ja tekniset eritelmit

Yhteentoimivuuden kannalta tirkedt ohjaus-, hallinta- ja merkinantojarjestelman turvallisuusominaisuudet

Talld perusparametrilla kuvataan junaan ja radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmiin sovel-
lettavia vaatimuksia 3.2.1 kohdan (Turvallisuus) ja 3.2.2 kohdan (Luotettavuus ja kiytettdvyys) mukaisesti.

Yhteentoimivuuden varmistamiseksi ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmien asentamisessa junaan ja
radanvarteen on noudatettava seuraavia sidnnoksid:

1. Junan tai radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinantojirjestelmén rakenne, kdyttoonotto ja kdyttd ei saa
edellyttad

a) junan ja radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmien viliseltd liitinniltdi muita vaa-
timuksia kuin tdssd YTE:ssd asetetut vaatimukset,

b) muulta osajirjestelmaltd muita vaatimuksia kuin niitd koskevissa YTE:issd asetetut vaatimukset.

2. Jaljempdna 4.2.1.1 ja 4.2.1.2 kohdassa asetettuja vaatimuksia on noudatettava.
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4.2.1.1

4.2.1.2

4.2.2

Turvallisuus

Junan ja radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmien on vastattava tissi YTE:si asetettuja,
ERTMS/ETCS-laitteita ja -kokoonpanoja koskevia vaatimuksia.

ERTMS/ETCS-jarjestelmdin syotettyjd suositustasoja suurempien nopeuksien jaftai etdisyyksien aiheuttaman
vaaran osalta satunnaisvikojen, ERTMS/ETCS:n ja radanvarren ERTMS/ETCS:n sallittu varmuusvikataajuus on
10-° h™ !, Katso liitteessi A olevan 4.2.1 kohdan a alakohta.

Yhteentoimivuuden varmistamiseksi junan ERTMS/ETCS-jdrjestelmien on vastattava tdysimadraisesti kaikkia
liitteessd A olevassa 4.2.1 kohdassa asetettuja vaatimuksia. Radanvarren ERTMS/ETCS-jirjestelmien osalta voi-
daan kuitenkin hyviksyd lievempid turvallisuusvaatimuksia, edellyttden ettd palvelun turvallisuustavoitteet saa-
vutetaan kiytettdessi YTE:n mukaisia ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajérjestelmia.

Vaatimukset, jotka koskevat kuljettajan ja junan ERTMS/ETCS-jirjestelmin viliseen liittymaan liittyvid virheitd,
esitetddn avoimena kohtana.

Kiytettivyys/luotettavuus

Junan ja radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmien on vastattava tdssd YTE:ssd asetettuja
vaatimuksia. Kaytettavyytti/luotettavuutta koskevat vaatimukset asetetaan liitteessd A olevan 4.2.1 kohdan b

alakohdassa.

Vaaran tasoa on valvottava laitteiston kayttoidn ajan. Jaljempéand 4.5 kohdassa (Kunnossapitoa koskevat sdin-
not) asetettuja kunnossapitoa koskevia vaatimuksia on noudatettava.

Junan ERTMS/ETCS-toiminnot

Junan ERTMS/ETCS-toimintoa koskevassa perusparametrissa esitetddn kaikki toiminnot, joita tarvitaan junan
kuljettamiseksi turvallisesti. Ensisijaisina toimintoina ovat automaattinen junakulunvalvonta ja ohjaamoon li-
hetettavit signaalit eli

1. junatietojen syottdminen (esimerkiksi junan enimmadisnopeus ja jarrutuskyky),
2. valvontatilan valitseminen radanvarrelta saatavien tietojen perusteella,

3. matkanmittaustoimintojen suorittaminen,

4. junan sijainnin médrittiminen eurobaliisin avulla,

5. dynaamisen jarruprofiilin laskeminen junan reittid varten junatictojen ja radanvarrelta saatujen tietojen
perusteella,

6. dynaamisen jarruprofiilin valvonta junan kulun aikana,
7. valvontatoiminnon tarjoaminen.

Toiminnot on toteutettava liitteessd A olevan 4.2.2 kohdan b alakohdan mukaisesti, ja toimintojen on vas-
tattava liitteessd A olevan 4.2.2 kohdan a alakohdassa asetettuja vaatimuksia.

Testejd koskevat vaatimukset asetetaan liitteessd A olevan 4.2.2 kohdan ¢ alakohdassa.
Laitteiden ETCS-tunnuksia hallitaan 4.2.9 kohdan (ETCS-tunnuksen hallinta) mukaisesti.

Tarkeintd toimintoa tuetaan seuraavilla muilla toiminnoilla, joihin myds sovelletaan liitteessd A olevia 4.2.2
kohdan a ja b alakohtaa seki jdljempdnd annettuja tdydentdvid eritelmii:

1. Viestintd radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajérjestelmien kanssa.
a) eurobaliisi-dataldhetykset. Katso 4.2.5.2 kohta (Eurobaliisiviestintd junaan).

b) eurosilmukkadatalahetykset. Katso 4.2.5.3 kohta (Eurosilmukkaviestintd junaan). Timd toiminto on pa-
kollinen junissa siind tapauksessa, ettd radanvarteen on tason 1 ERTMS/ETCS-sovelluksessa asennettu
eurosilmukkajirjestelmé ja hatdjarru voidaan turvallisuussyistd vapauttaa vasta junan ollessa tdysin py-
sdhtynyt (esimerkiksi radan vaaralliset kohdat).
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¢) radiotiedonsiirto lisdajotietojen valittdmistd varten. Katso liitteessd A olevan 4.2.2 kohdan d alakohta,
4.2.5.1 kohta (Radioliikenne junaan), 4.2.6.2 kohta (GSM-R-radiotietoliikenteen ja ERTMS/ETCS:n vili-
nen liitdntd) ja 4.2.8 kohta (Avainhallinta). Tdimé toiminto on pakollinen junissa siind tapauksessa, ettd
radanvarrelle on tason 1 ERTMS/ETCS-sovelluksessa asennettu kokoonpano, jolla lisiajotietoja voidaan
siirtdd radioteitse, ja ettd hitdjarru voidaan turvallisuussyistd vapauttaa vasta junan ollessa tdysin pysih-
tynyt (esimerkiksi radan vaaralliset kohdat).

d) Tietojen siirto radioteitse. Katso 4.2.5.1 kohta (Radioliikenne junaan), 4.2.6.2 kohta (GSM-R-radiotietolii-
kenteen ja ERTMS/ETCS:n vilinen liitdntd) ja 4.2.8 kohta (Avainhallinta). Pakollinen junissa vain
ERTMS/ETCS:n tason 2 tai ETCS:n tason 3 sovelluksissa.

2. Viestintd kuljettajan kanssa. Katso liitteessd A olevan 4.2.2 kohdan e alakohta ja 4.2.12 kohta (ERTMS/ETCS
DMI).

3. Viestintd STM:n kanssa. Katso 4.2.6.1 kohta (ERTMS/ETCS:n ja STM:n vilinen liitdntd). Timd toiminto
sisdltdd seuraavat osat:

a) STM-moduulista tulevien tietojen hallinta,
b) STM:n kiyttdmien tietojen antaminen,
¢) STM-muunnosten hallinta.
4. Junakokonaisuuden valvonta — pakollista tasolla 3, ei vaadita tasoilla 1 ja 2.
5. Laitteen oikean toiminnan valvonta ja tuki vajaatoimintatilassa. Tima toiminto sisdltdd seuraavat osat:
a) junan ERTMS/ETCS-toimintojen kidynnistiminen,
b) tuki vajaatoimintatilassa,
¢) junan ERTMS/ETCS-toimintojen eristiminen.

6. Hallinnollisista syistd tapahtuvan tietojen kerddmisen tuki. Katso 4.2.14 kohta (Liitintd tietojen tallennuk-
seen hallinnollisiin tarkoituksiin).

7. Tietojen/kiskyjen vilittiminen ja lifkkuvan kaluston tilatietojen vastaanottaminen
a) kuljettajan ja koneen viliseen liitdntddn. Katso 4.2.12 kohta (ERTMS/ETCS DMI),
b) junan kdyttoliittyméddn ja kayteoliittymasta. Katso liitteessd A olevan 4.2.2 kohdan f alakohta.

Radanvarren ERTMS/ETCS-toiminnot

Tdma perusparametri kuvaa radanvarren ERTMS/ETCS-toimintoja. Se sisdltdd kaikki ERTMS/ETCS-toiminnot,
joita junan turvallinen reitti edellyttii.

Tarkeimpid toimintoja ovat
1. tietyn junan sijainnin méérittdminen eurobaliisin avulla (tasot 2 ja 3),

2. ratalaitteista tulevien tietojen muuntaminen standardimuotoon veturin ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-
osajdrjestelmid varten,

3. ajolupien luonti, mukaan luettuina radan kuvaus ja junakohtaiset maardykset.

Toiminnot on toteutettava liitteessi A olevan 4.2.3 kohdan b alakohdan mukaisesti, ja toimintojen on vas-
tattava liitteessd A olevan 4.2.3 kohdan a alakohdassa asetettuja vaatimuksia.

Testejd koskevat vaatimukset asetetaan liitteessd A olevan 4.2.3 kohdan ¢ alakohdassa.
Laitteiden ETCS-tunnuksia hallitaan 4.2.9 kohdan (ETCS-tunnuksen hallinta) mukaisesti.

Tarkeimpid toimintoja tuetaan seuraavilla toiminnoilla, joihin myds sovelletaan liitteessd A olevan 4.2.3 kohdan
a ja b alakohtaa sekd jiljempdnd annettuja tdydentdvid eritelmia:

1. viestintd veturin ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmén kanssa. Tama sisdltdd seuraavat osat:
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a) eurobaliisi-dataldhetykset. Katso 4.2.5.2 kohta (Eurobaliisiviestintd junaan) ja 4.2.7.4 kohta (Eurobaliisi |
koodain (LEU)),

b) eurosilmukkadataldhetykset. Katso 4.2.5.3 kohta (Eurosilmukkaviestintd junaan) ja 4.2.7.5 kohta (Euro-
silmukka | koodain (LEU)). Eurosilmukka koskee vain tasoa 1 ja on siindkin valinnainen,

¢) radiotiedonsiirto lisdajotiedon vilittimiseksi. Katso liitteessd A olevan 4.2.3 kohdan d alakohta, 4.2.5.1
kohta (Radioliikenne junaan), 4.2.7.3 kohta (GSM-R | radanvarren ETCS-toiminto) ja 4.2.8 kohta (Avain-
hallinta). Radion lisdajotieto koskee vain tasoa 1 ja on siindkin valinnainen,

d) tietojen siirto radioteitse. Katso 4.2.5.1 kohta (Radioliikenne junaan), 4.2.7.3 kohta (GSM-R | radanvarren
ETCS-toiminto) ja 4.2.8 kohta (Avainhallinta). Tietojen siirto radioteitse koskee vain tasoja 2 ja 3.

. tietojen/kdskyjen luonti junan ERTMS[ETCS-jirjestelméd varten. Tillaiset tiedot liittyvit esimerkiksi siihen,

missd ilmaventtiilit suljetaan/avataan, missd virroitin lasketaan/nostetaan, missd paavirtakytkin avataan/sul-
jetaan ja missd vaihdetaan sahkojdrjestelméstd A sdhkojdrjestelmédin B. Toiminnon kdyttdminen radanvar-
rella on vapaaehtoista.

. eri radiosuojastuskeskusten hallinnoimien alueiden valilld tapahtuvien siirtymien hallinta (koskee vain tasoja

2 ja 3). Katso 4.2.7.1 kohta (Radiosuojastuskeskusten vilinen toiminnallinen liitintd) ja 4.2.7.2 kohta
(Radiosuojastuskeskusten vilinen tekninen liitdnt).

424 Rautateiden viestintitoiminnot — GSM-R

Talld perusparametrilla kuvataan radioliikennetoimintoja. Tallaisia toimintoja on kéytettdvd junan ja radanvar-
ren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmissd jaljempana esitettyjen eritelmien mukaisesti.

4241 Pe

rusviestintdtoiminto

Yleiset vaatimukset eritellddn liitteessi A olevan 4.2.4 kohdan a alakohdassa.

My0s seuraavia eritelmid on noudatettava:

1.

2.

3.

4.

ASCl-ominaisuudet: liitteessi A olevan 4.2.4 kohdan b alakohta,
SIM-kortti: liitteessd A olevan 4.2.4 kohdan c alakohta,
kéyttdgjien vilinen merkinanto: liitteessi A olevan 4.2.4 kohdan d alakohta,

sijaintiin perustuvat ilmoitukset: liitteessd A olevan 4.2.4 kohdan e alakohta.

4242 Adniviestintidsovellukset ja kdyttoon liittyvidt viestintdsovellukset

Yleiset vaatimukset asetetaan liitteessi A olevan 4.2.4 kohdan f alakohdassa.

Testejd koskevat vaatimukset asetetaan liitteessd A olevan 4.2.4 kohdan g alakohdassa.

Myo0s seuraavia eritelmid on noudatettava:

1.

2.

3.

4243 Ti

ensisijaisten kutsujen vahvistaminen: liitteessd A olevan 4.2.4 kohdan h alakohta,
toimintaan liittyvat viestit: liitteessd A olevan 4.2.4 kohdan j alakohta,
toiminnallisten numeroiden esittiminen: liitteessd A olevan 4.2.4 kohdan k alakohta.

edonsiirtosovellukset ETCS-jidrjestelmidd varten

Yleiset vaatimukset asetetaan liitteessi A olevan 4.2.4 kohdan f alakohdassa.

Testejd koskevat vaatimukset asetetaan liitteessd A olevan 4.2.4 kohdan g alakohdassa.

Tdmé toiminto on pakollinen vain ETCS:n tasojen 2 ja 3 sekéd radion lisdajotictojen sovellusten osalta.
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4.2.5

4.25.1

4.2.5.2

4.2.5.3

4.2.6.1

4.2.6.2

ERTMS/ETCS:n ja GSM-R:n ilmavilin liitanndt

Téssd perusparametrissa asetetaan vaatimukset radanvarren ja junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjes-
telmien vilisille ilmavileille. Lisdksi huomioon on otettava ERTMS/ETSC:n ja GSM-R-laitteiden valisii liitdntojd
koskevat vaatimukset, jotka asetetaan 4.2.6 kohdassa (Ohjaus-, hallinta- ja merkinantojérjestelmin junan sisaiset
liitdnndt) ja 4.2.7 kohdassa (Ohjaus-, hallinta- ja merkinantojirjestelméin radanvarren sisdiset liitdnnat).

Tdama perusparametri koostuu seuraavista osista:

1. fyysiset, sahkoiset ja sihkomagneettiset arvot, joiden noudattaminen on turvallisen toiminnan edellytys,
2. kiytettdva viestintiprotokolla,

3. viestintdkanavan kéytettavyys.

Sovellettavat eritelmit luetellaan jiljempana:

Radioliikenne junaan

Luokan A radioliikenteen liitintdjen on toimittava GSM-R-taajuuskaistalla — katso liitteessi A olevan 4.2.5

kohdan a alakohta.
Protokollien on vastattava liitteessd A olevan 4.2.5 kohdan b alakohdassa asetettuja vaatimuksia.

Radion lisdajotietoja kiytettdessd on noudatettava liitteessi A olevan 4.2.5 kohdan ¢ alakohdassa asetettuja
vaatimuksia.
Eurobaliisiviestintd junaan

Eurobaliisiviestinnin liitintGjen on oltava liitteessd A olevan 4.2.5 kohdan d alakohdan mukaisia.

Eurosilmukkaviestintd junaan

Eurosilmukkaviestinnin liitdnt6jen on oltava liitteessi A olevan 4.2.5 kohdan e alakohdan mukaisia.

Ohjaus-, hallinta- ja merkinantojdrjestelmdn junan sisdiset liitannat

Tdssd perusparametrissa on kolme osaa.

ERTMS/ETCS-toiminnot ja luokan B junakulunvalvonta

Jos junaan on asennettu ERTMS/ETCS-toimintoja ja luokan B junakulunvalvontalaitteita, niiden valisid siirtymid
voidaan hallita liitteessd A olevan 4.2.6 kohdan a alakohdassa tarkoitetulla vakiomuotoisella liitannalla.

K-liitintd (jonka avulla tietyt STM-moduulit voivat lukea luokan B baliisien tietoja kdyttamalla ERTMS/ETCS-
jarjestelman junaan asennettua antennia) mdédritetddn liitteessd A olevan 4.2.6 kohdan b alakohdassa ja G-
liitantd (ilmavali junaan asennetun ETCS-antennin ja luokan B baliisien vililld) liitteessd A olevan 4.2.6 kohdan
¢ alakohdassa.

K-liitdnndn toteuttaminen on valinnaista, mutta jos se toteutetaan, sen tdytyy vastata liitteessd A olevan 4.2.6
kohdan b alakohdassa asetettuja vaatimuksia.

Jos K-liitdntd toteutetaan, junan lihetyskanavatoiminnallisuudella on myos oltava liitteessi A olevan 4.2.6
kohdan ¢ alakohdassa madritetyt ominaisuudet.

Jos siirtymid junan ERTMS/ETCS-jirjestelmien ja luokan B junakulunvalvontajirjestelmien vililld ei hallita
liitteessi A olevan 4.2.6 kohdan a alakohdassa tarkoitetulla vakiomuotoisella liitinnilld, on toteutettava toi-
menpiteitd sen varmistamiseksi, ettd radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajarjestelmédan ei kaytetta-
vin menetelmén takia sovelleta muita vaatimuksia.

GSM-R-radiotietoliikenteen ja ERTMS/ETCS:n vilinen liitdntd
Luokan A radiotoimintojen ja junan ERTMS/ETCS-toimintojen valista liitintdd koskevat vaatimukset on asetettu

liitteessd A olevan 4.2.6 kohdan d alakohdassa.

Radion lisdajotietoja kéytettdessd on noudatettava liitteessi A olevan 4.2.6 kohdan e alakohdassa asetettuja
vaatimuksia.



L 51/20 Euroopan unionin virallinen lehti

23.2.2012

4.2.6.3

4.2.7

4.2.7.1

4.2.7.2

4273

4.2.7.4

4.2.7.5

4.2.8

4.2.9

4.2.10

Matkan mittaus

Matkanmittaustoiminnon ja junan ETCS-toimintojen vilisen liitinndn on oltava liitteessi A olevan 4.2.6
kohdan f alakohdan vaatimusten mukainen. Tama liitdntd vaikuttaa tihdn perusparametriin vain silloin, kun
matkaa mittaavat laitteet on toimitettu erillisind yhteentoimivuuden osatekijoind (katso 5.2.2 kohta — Yhteen-
toimivuuden osatekijoiden ryhmittely).

Ohjaus-, hallinta- ja merkinantojdrjestelmdn radanvarren sisdiset liitanndt

Téssd perusparametrissa on viisi osaa.

Radiosuojastuskeskusten vdlinen toiminnallinen liitdnta

Tamin liitinndn avulla médritetddn vierekkaisten radiosuojastuskeskusten vililld vaihdettavat tiedot, joita tar-
vitaan junan turvalliseen kulkuun tietyn keskuksen alueelta seuraavalle alueelle. Siind médritetddn seuraavat osat:

1. luovuttavan RBC-keskuksen vastaanottavalle RBC-keskukselle lihettimit tiedot,
2. vastaanottavan RBC-keskuksen luovuttavalle RBC-keskukselle ldhettimit tiedot.
Vaatimukset asetetaan liitteessd A olevan 4.2.7 kohdan a alakohdassa.

Radiosuojastuskeskusten (RBC) vdlinen liitdntd

Kyseessd on kahden RBC-keskuksen vilinen tekninen liitdntd. Vaatimukset asetetaan liitteessd A olevan 4.2.7
kohdan b alakohdassa.

GSM-R:n [ radanvarren ETCS-toimintojen vdlinen liitintd

Kyseessd on luokan A radiojérjestelmén ja radanvarren ETCS-toimintojen vilinen liitdntd. Vaatimukset asetetaan
liitteessd A olevan 4.2.7 kohdan ¢ alakohdassa.

Eurobaliisi [ koodain (LEU)

Kyseessd on eurobaliisin ja koodaimen (LEU:n) vilinen liitdntd. Vaatimukset asetetaan liitteessd A olevan 4.2.7

kohdan d alakohdassa.

Tamad liitdntd vaikuttaa tdhdn perusparametriin vain silloin, kun eurobaliisi ja koodain toimitetaan erillisind
yhteentoimivuuden osatekijoind (katso 5.2.2 kohta — Yhteentoimivuuden osatekijoiden ryhmittely).
Eurosilmukka [ koodain (LEU)

Kyseessd on eurosilmukan ja koodaimen (LEU:n) vilinen liitintd. Vaatimukset asetetaan liitteessd A olevan 4.2.7

kohdan e alakohdassa.

Tamd liitdntd vaikuttaa tdhdn perusparametriin vain silloin, kun eurosilmukka ja koodain toimitetaan erillisind
yhteentoimivuuden osatekijoind (katso 5.2.2 kohta — Yhteentoimivuuden osatekijoiden ryhmittely).
Avainhallinta

Tdssd perusparametrissa asetetaan vaatimukset, jotka koskevat radiolla ldhetettyjen tietojen suojauksessa kay-

tettdvien salausavainten hallintaa.

Vaatimukset asetetaan liitteessd A olevan 4.2.8 kohdan a alakohdassa. Vain ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-
laitteiden liitant6ihin liittyvit vaatimukset kuuluvat timan YTE:n soveltamisalaan.

ETCS-tunnuksen hallinta

Tdmé perusparametri koskee radanvarren ja junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmien laitteiden
ETCS-tunnuksia.

Vaatimukset asetetaan liitteessd A olevan 4.2.9 kohdan a alakohdassa.

Radanvarren junanilmaisinjarjestelmdt
Tdssd perusparametrissa mdadritetddn radanvarren junanilmaisinjirjestelmien ja likkkuvan kaluston valisid lii-

tdntoji koskevat vaatimukset.

Junanilmaisinjdrjestelmiin sovellettavat liitdntdvaatimukset asetetaan liitteessd A olevan 4.2.10 kohdan a ala-
kohdassa.
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4.2.11

4.2.12

4.2.13

4.2.14

4.2.15

4.2.16

Liikkuvan kaluston ja radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinantolaitteiston vdlinen sihkomagneettinen yhteensopivuus

Téssd perusparametrissa asetetaan liitdntojd koskevat vaatimukset liikkuvan kaluston ja radanvarren ohjaus-,
hallinta- ja merkinantolaitteiden vélistd sahkomagneettista yhteensopivuutta varten.

Junanilmaisinjarjestelmain sovellettavat liitintdvaatimukset asetetaan liitteessi A olevan 4.2.11 kohdan a ala-

kohdassa.

ERTMS/ETCS DMI (Kuljettajan kayttoliittymi ERTMS/ETCS:ddn)

Téssd perusparametrissa kuvataan ERTMS/ETCS+jarjestelmin kuljettajalle antamia tietoja, jotka kuljettaja syottdd
junan ERTMS/ETCS-jdrjestelméin. Katso liitteessd A olevan 4.2.12 kohdan a alakohta.

Parametri sisdltdd seuraavat osat:

1. ergonomia (ndkyvyys mukaan luettuna),

2. ndytettdvit ERTMS/ETCS-toiminnot,

3. kuljettajan toimien kdynnistimat ERTMS/ETCS-toiminnot.

GSM-R DMI (Kuljettajan kayttoliittymd GSM-R:ddn)

Téssd perusparametrissa kuvataan GSM-R-jirjestelmdn kuljettajalle antamia tietoja, jotka kuljettaja syottdd junan
GSM-R-jdrjestelmain. Katso liitteessd A olevan 4.2.13 kohdan a alakohta.

Parametri sisdltdd seuraavat osat:

1. ergonomia (ndkyvyys mukaan luettuna),
2. naytettavat GSM-R-toiminnot,

3. lahteviin puheluihin liittyvit tiedot,

4. saapuviin puheluihin liittyvit tiedot.

Liitantd tietojen tallennukseen hallinnollisiin tarkoituksiin

Tdssd perusparametrissa kuvataan seuraavia nakokohtia:

1. tietojenvaihto junan ERTMS/ETCS-laitteen ja liikkuvan kaluston tallennuslaitteen valilld,
2. viestintdprotokollat,

3. fyysinen liitdnta.

Katso liitteessd A olevan 4.2.14 kohdan a alakohta.

Radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinantolaitteiden nakyvyys

Tdssd perusparametrissa kuvataan seuraavia nakokohtia:

1. valoa heijastavien merkkien ominaisuudet, joilla varmistetaan asianmukainen nikyvyys,
2. yhteentoimivien merkkitaulujen ominaisuudet.

Katso liitteessé A olevan 4.2.15 kohdan a alakohta.

Myos kuljettajan nakokenttdd ja infrastruktuuria koskevat vaatimukset on huomioitava radanvarren ohjaus-,
hallinta- ja merkinantolaitteiden asennuksessa.

Ymparistoolot

Tdssd YTE:ssd madritetyissd eritelmissd saddettyjd ymparistooloja on noudatettava.
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4.3
4.3.1

Toisiin osajirjestelmiin yhteydessd olevien liitint6jen toiminnalliset ja tekniset eritelmit

Liitantd kdyttitoimintaa ja liikenteen hallintaa koskevaan osajarjestelmddn

Liitdntd kdyttotoimintaa ja liikenteen hallintaa koskevaan YTE:hen

Viite ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-YTE:hen

Viite kiyttotoimintaa ja hallintaa koskevaan

YTE:hen
Parametri Kohta Parametri Kohta
Kayttod koskevat sddnnot (tavallinen toi- | 4.4 Saantokirja 4.2.1.2.1
minta ja vajaatoimintatila)
Kiyttod koskevat sidnnot 4.4
Radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkin- | 4.2.15 Opastimien ja radanvarren | 4.2.2.8
antolaitteiden ndkyvyys merkkien nakyvyys
Jarrujen toimintataso ja ominaisuudet 4.2.2 Jarrutuskyky 4.2.2.6
Hiekoituslaitteiden kaytto
Junassa tapahtuva laipan voitelu 4.2.10 Saantokirja 42.1.2.1
Komposiittimateriaaleista ~ valmistettujen
jarrukenkien kaytto
Liitintd tietojen tallennukseen hallinnolli- | 4.2.14 Junassa tapahtuva tietojen tal- | 4.2.3.5
siin tarkoituksiin lentaminen
ETCS DMI 4.2.12 Junan numero 4.2.3.2.1
GSM-R DMI 4213 Junan numero 4.23.2.1
Liitantd litkkuva kalusto -osajarjestelmdidn
Liitdntd likkkuvaa kalustoa koskeviin YTE:ihin
Viite ohj'aus—, hallin.ta— Ja mer- Viite liikkuvaa kalustoa koskeviin YTE:ihin
kinanto-YTE:hen
Parametri Kohta Parametri Kohta
Yhteensopivuus radanvarren | 4.2.10 | Raidevirtapiireihin | Suurten nopeuksien rautatie-
junanilmaisinjarjestelmien perustuvien jarjestelman litkkuvaa kalustoa
kanssa: kalustoyksikon ra- junanilmaisin- koskevan YTE:n
kenne jarjestelmien (HR RS YTE) pyorikertojen si- | 4.2.7.9.2
kanssa jainti
yhteensopivan akselipaino 4232
liikkuvan kaluston | hiekoitus 4.2.3.10
ominaispiirteet pyorien vilinen sihkovastus | 4.2.3.3.1
LOC & PAS YTE 4.2.3.3.1.1
Vaunuja koskeva YTE 4.2.3.2
Akselinlaskimiin HS RS YTEn
perustuvien pyorikertojen geometria 4.2.7.9.2
junanilmaisin- pyorit 4.2.7.9.3
jarjestelmien
kanssa
yhteensopivan LOC & PAS YTE 423312
liikkuvan kaluston
ominaispiirteet Vaunuja koskeva YTE 4.23.3.1
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Liitdntd liikkuvaa kalustoa koskeviin YTE:ihin

Viite ohjaus-, hallinta- ja mer-
kinanto-YTE:hen

Viite liikkkuvaa kalustoa koskeviin YTE:ihin

Parametri Kohta Parametri Kohta
Silmukkalaitteiden | HS RS YTE —
kanssa
yhteensopivan LOC & PAS YTE 423313
liikkuvan kaluston
ominaispiirteet

P Vaunuja koskeva YTE —
Liikkuvan kaluston ja radan- | 4.2.11 | Raidevirtapiirethin | HS RS YTE 4.2.6.6.1
varren ohjaus-, hallinta- ja perustuvien
merkinantolaitteiston vilinen junanilmaisin- LOC & PAS YTE 42.33.1
sihkomagneettinen yhteen- jdrjestelmien
sopivuus kanssa .
yhteensopivan Vaunuja koskeva YTE —
liikkkuvan kaluston
ominaispiirteet
Akselinlaskimiin HS RS YTE 4.2.6.6.1
perustuvien
junanilmaisin- LOC & PAS YTE 42332
jdrjestelmien
kanssa )
yhteensopivan Vaunuja koskeva YTE —
liikkkuvan kaluston
ominaispiirteet
Jarrujen toimintataso ja omi- | 4.2.2 | Hatdjarrutuskyky HS RS YTE
naisuudet Kayttojarrutus 4.2.4.1
Betriebsbremsung 4.2.4.4
LOC & PAS YTE
Hatdjarrutus 4.2.4.5.2
Kayttojarrutus 42453
Vaunuja koskeva YTE 4.2.4.1.2
Junan ohjaus-, hallinta- ja 4.2.2 | Kinemaattinen HS RS YTE 4.23.1
merkinantolaitteiston ulottuma
antennien sijainti LOC & PAS YTE 4231
Vaunuja koskeva YTE —
Junan ERTMS/ETCS-toimin- | 4.2.2 | Kayttod koskevat | HS RS YTE 42791
tojen eristiminen sdannot
LOC & PAS YTE 42123
Vaunuja koskeva YTE —
Dataliitinnat 4.2.2 | Valvonta ja HS RS YTE 4.2.7.10
vianselvitys
LOC & PAS YTE 4.2.1.1
Vaunuja koskeva YTE —
Radanvarren ohjaus-, hallin- | 4.2.15 [ Nakyvyys ulos HS RS YTE 42.7.4.1.1
ta- ja merkinantolaitteiden Ajovalot
nikyvyys
LOC & PAS YTE 4.2.7.1.1

Vaunuja koskeva YTE
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Liitdntd liikkuvaa kalustoa koskeviin YTE:ihin

Viite Oﬁg?]ii{:ﬁg}; t}: nja mers Viite liikkuvaa kalustoa koskeviin YTE:ihin
Parametri Kohta Parametri Kohta
Kuljettajan HS RS YTE
nakokenttd nikyvyys 42.2.6 koh-
ohjaamosta dan b alakohta
tuulilasi 4227
LOC & PAS YTE
nikyvyys 429.1.3.1
tuulilasi 4292
Vaunuja koskeva YTE —
Liitintd tietojen tallentami- | 4.2.14 | Tietojen HS RS YTE 4.2.7.10
seen hallinnollisiin tarkoituk- tallennuslaite
siin
LOC & PAS YTE 4.2.9.6
Vaunuja koskeva YTE —
Liikkuvan kaluston laitteis- | 4.2.2 | Vaiheiden vilinen | HS RS YTE 4.2.8.3.6.7
ton ohjaus erierotusjakso
4.23 LOC & PAS YTE 4.2.8.2.9.8
Vaunuja koskeva YTE —
Hitdjarrutuksen ohjaus 4.2.2 | Hatdjarrutuksen HS RS YTE —
ohjaus
LOC & PAS YTE 4.2.4.4.1
Vaunuja koskeva YTE .
Liitannat infrastruktuuriosajdrjestelmddn
Liitdntd infrastruktuuria koskevaan YTE:hen
Viite ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-YTE:hen Viite infrastruktuuria koskevaan YTE:hen
Parametri Kohta Parametri Kohta
Junanilmaisinjirjestelmit 4.2.10 Infrastruktuurin vahimmaisulottumat HS 423
(asennukseen tarvittava tila)
Aukean tilan ulottuma CR 4.2.4.1
Eurobaliisiviestintd (asennuk- | 4.2.5.2 [ Infrastruktuurin vahimmdisulottumat HS 4.2.3
seen tarvittava tila)
Aukean tilan ulottuma CR 4.2.4.1
Eurosilmukkaviestintd (asen- | 4.2.5.3 | Infrastruktuurin vihimmaiisulottumat HS 423
nukseen tarvittava tila)
Aukean tilan ulottuma CR 4.2.4.1
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4.4

4.5

Liitdntd infrastruktuuria koskevaan YTE:hen

Viite ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-YTE:hen Viite infrastruktuuria koskevaan YTE:hen
Parametri Kohta Parametri Kohta
Radanvarren ohjaus-, hallin- | 4.2.15 Infrastruktuurin vihimmaisulottumat HS 423
ta- ja merkinantolaitteiden
nikyvyys
Aukean tilan ulottuma CR 4.2.4.1

Liitanndt energiaosajdrjestelmddn

Liitdntd energiaa koskevaan YTE:hen

Viite ohjaus-, h;}l!;l?}t]i;]ja merkinanto- Viite energiaa koskevaan YTE:hen
Parametri Kohta Parametri Kohta
Liikkuvan kaluston laitteis- | 4.2.2 | Eri vaiheiden Suurten nopeuksien energia-osa- | 4.2.21
ton ohjaus erotusjaksot jarjestelmdd koskeva YTE (HS
ENE YTE)
4.23
Eri virransyotto- 4222
jdrjestelmien
erotusjaksot
Eri vaiheiden CR ENE YTE 4.2.19
erotusjaksot
Eri virransyotto- 4.2.20
jdrjestelmien
erotusjaksot

Kiyttod koskevat siannot

Rautatiepalvelun kayttod ERTMS/ETCS-jarjestelman avulla koskevat sddnnét annetaan kdyttotoimintaa ja lii-
kenteen hallintaa koskevassa YTE:ssd.

Kunnossapitoa koskevat siinnot

Tamdn YTE:n soveltamisalaan kuuluvien osajirjestelmien kunnossapitoa koskevilla saannéilld on varmistettava,
ettd 4 luvussa esitettyjen perusparametrien arvot pysyvit vaadituissa rajoissa osajirjestelmien kdytt6idn ajan. On
kuitenkin mahdollista, ettd ennalta ehkdisevin tai korjaavan kunnossapidon aikana osajirjestelmi ei saavuta
perusparametrien yhteydessd esitettyjd arvoja. Kunnossapitoa koskevilla sddnnoilld on varmistettava, ettd tur-
vallisuudesta ei talloin tingitd.

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmisti vastaava elin antaa huoltosdinnét edelli mainittujen tavoit-
teiden saavuttamiseksi. Jotta sddnnét voidaan laatia, seuraavia vaatimuksia on noudatettava:

Laitteiden valmistajan vastuu

Osajirjestelmaan sisaltyvin laitteen valmistajan on annettava seuraavat tiedot:

1. kaikki kunnossapitoa koskevat vaatimukset ja menettelyt (mukaan luettuina oikean toiminnan valvonta,
vianselvitys, testimenetelmit ja -vilineet sekd vaadittu ammatillinen pétevyys), jotka ovat tarpeen olennaisten
vaatimusten tdyttdmiseksi ja tdssd YTE:ssd esitettyjen pakollisten vaatimusten yhteydessd esitettyjen arvojen
saavuttamiseksi koko laitteen kdyttoidn ajan (kuljetus ja varastointi ennen asennusta, normaali kdytto, viat,
korjaukset, tarkastukset ja kunnossapitotyot, kdytostd poistaminen ja niin edelleen),

2. kaikki terveyttd ja turvallisuutta koskevat vaarat, joille yleiso tai kunnossapitohenkilostd voi altistua,
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4.6

4.7

4.8

5.1

5.2
5.2.1

5.2.2

3. ensisijaista kunnossapitoa koskevat tiedot eli tiedot vaihtoyksikoistd (Line Replaceable Unit, LRU), tiedot
hyviksytyistd yhteensopivista laitteistoista ja ohjelmistoista, vikaantuneiden vaihtoyksikkojen korvaamisessa
sovellettavat menettelyt seké tiedot vaihtoyksikkojen varastoinnista ja vikaantuneiden vaihtoyksikkojen kor-
jaamisesta,

4. tarkastukset, jotka on tehtivi laitteiston joutuessa alttiiksi epitavalliselle kuormitukselle (esimerkiksi huo-
nojen ympiristdolojen tai epitavallisten iskujen tapauksessa),

5. tarkastukset, jotka suoritetaan muun kuin ohjaus-, hallinta- ja merkinantolaitteiston kunnossapidon aikana ja
jotka vaikuttavat ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajérjestelmiin (esimerkiksi pyorin halkaisijan muuttami-
nen).

Osajdrjestelman tyyppitarkastuksen hakijan vastuu
Hakijan on

1. varmistettava, ettd 4.5.1 kohdassa (Laitteiden valmistajan vastuu) asetetut kunnossapitoa koskevat vaatimuk-
set koskevat kaikkia tdimédn YTE:n soveltamisalaan kuuluvia osia riippumatta siité, vaikuttavatko ne yhteen-
toimivuuteen,

2. noudatettava edelld mainittuja vaatimuksia ottaen huomioon vaarat, jotka aiheutuvat, kun osajirjestelmin ja
liitdntojen eri osat joutuvat tekemisiin muiden osajirjestelmien kanssa.

Ammatillinen pitevyys

Laitteistojen ja osajdrjestelmien valmistajien on toimitettava riittdvat tiedot ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-
osajdrjestelmien asennukseen, lopputarkastukseen ja kunnossapitoon tarvittavan ammatillisen patevyyden maa-
rittdmiseksi. Katso 4.5 kohta (Kunnossapitoa koskevat sidnnot).

Terveytti ja turvallisuutta koskevat vaatimukset

On ryhdyttavd varotoimiin huolto- ja kéyttohenkilston terveyden ja turvallisuuden varmistamiseksi EUmn
sdadosten ja EUmn lainsddddnnon kanssa yhdenmukaisten kansallisten sdddosten mukaisesti.

Valmistajien on ilmoitettava terveyteen ja turvallisuuteen kohdistuvat vaarat, jotka aiheutuvat laitteistojen ja
osajirjestelmien kdytosta ja kunnossapidosta. Katso 4.4 kohta (Kdyttod koskevat sadnnot) ja 4.5 kohta (Kunnos-
sapitoa koskevat saannot).

Rekisterit

Direktiivin 2008/57/EY 34 ja 35 artiklassa tarkoitetuissa rekistereissd on ilmoitettava tiedot, joista sdddetdin
komission toimeenpanopéddtoksessi 2011/665[EU (') ja komission toimeenpanopddtoksessd 2011/633[EU (3).

YHTEENTOIMIVUUDEN OSATEKUAT
Miiritelmi

Rautatiejirjestelmien yhteentoimivuutta koskevan direktiivin 2 artiklan f kohdan mukaan yhteentoimivuuden
osatekijoilld tarkoitetaan “sellaista osajdrjestelmddn kuuluvan tai sithen liitettdviksi tarkoitetun laitteen perus-
osaa, perusosien ryhmii, osakokonaisuutta tai kokonaisuutta, josta rautatieverkon yhteentoimivuus riippuu
suoraan tai epdsuorasti. Osatekijan kisite kattaa aineellisten esineiden lisiksi myods aineettomat hyodykkeet
kuten tietokoneohjelmat.”

Yhteentoimivuuden osatekijoiden luettelo

Yhteentoimivuuden perusosatekijat

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmien yhteentoimivuuden perusosatekijit maaritetddn

1. junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmin osalta taulukossa 5.1.a,

2. radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajarjestelman osalta taulukossa 5.2.a.

Yhteentoimivuuden osatekijoiden ryhmittely

Yhteentoimivuuden perusosatekijoiden toiminnot voidaan yhdistdd ryhmiksi. Tamén jilkeen ryhma madaritel-
ladn kyseisten toimintojen ja ulkopuolelle jadvien liitdntojen perusteella. Ndin muodostettua ryhmédd on pidet-

tavd yhteentoimivuuden osatekijana.

1. Taulukossa 5.1.b on luettelo junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmin yhteentoimivuuden
osatekijaryhmistd.

() EUVL L 264, 8.10.2011, s. 32.
(3 EUVL L 256, 1.10.2011, s. 1.
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5.3

2. Taulukossa 5.2.b on luettelo radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmin yhteentoimivuu-

den osatekijaryhmista.

Osatekijoiden suoritustasot ja eritelmit

Jokaisen yhteentoimivuuden perusosatekijin tai yhteentoimivuuden osatekijéiden ryhmin osalta taulukossa 5

esitetddn seuraavat asiat:

1. sarakkeessa 3 toiminnot ja liitinndt. On huomattava, ettd joillakin yhteentoimivuuden osatekijoilli on

toimintoja ja/tai liitintojd, jotka ovat valinnaisia,

2. sarakkeessa 4 kunkin toiminnon tai liitdinnin vaatimustenmukaisuuden arvioinnin pakolliset eritelmat vii-

taten (tarvittaessa) asiaa koskevaan 4 luvun kohtaan.

Junan ohjaus-, hallinta- ja

Taulukko 5.1.a

merkinanto-osajirjestelmin yhteentoimivuuden perusosatekijit

4 luvun perus-
nro [ Yhteentoimivuuden osatekiji Ominaisuudet ‘“H?‘ arvioitavat
erityiset vaa-
timukset
1 |Junan  ERTMS/ETCS-lait- [ RAMS — Lyhenne sanoista Reliability (toimintavarmuus), | 4.2.1
teisto Availability (kdyttovarmuus), Maintainability (kunnossapi- | 4.5.1
dettivyys) ja Safety (turvallisuus)
Junan ETCS-toiminnot (matkanmittaustoimintoja lukuun | 4.2.2
ottamatta)
ERTMS/ETCS:n ja GSM-R:n ilmavilin liitinnat 4.2.5
— RBC (tasot 2 ja 3) 42.5.1
— Radion lisdajotietoyksikko (valinnainen tasolla 1) 4.2.5.1
— Eurobaliisi-ilmavili 4.2.5.2
— Eurosilmukkailmavili (valinnainen tasolla 1) 4.2.5.3
Liitannat
— STM (K-liitinndn kdyttoonotto valinnainen) 4.2.6.1
— Junan ERTMS[ETCS GSM-R -laitteisto 4.2.6.2
— Matkan mittaus 4.2.6.3
— Avainhallintajarjestelma 4238
— ETCS-tunnuksen hallinta 429
— ERTMS/ETCS DMI 4.2.12
— Junaliitdntd 422
— Junan tallennuslaite 4.2.14
Fyysiset ympdristoolot 4.2.16
2 | Matkanmittauslaitteet RAMS - Lyhenne sanoista Reliability (toimintavarmuus), | 4.2.1
Availability (kdyttovarmuus), Maintainability (kunnossapi- | 4.5.1
dettdvyys) ja Safety (turvallisuus)
Junan ERTMS/ETCS-toiminnot: vain matkanmittaus 4.2.2
Liitannat
— Junan ERTMS/ETCS 4.2.6.3
Ympiristoolot 4.2.16
3 | Ulkoisen STM:n liitdntd Liitannat
— Junan ERTMS/ETCS 4.2.6.1
4 | Ohjaamon GSM-R-didnira- | RAMS — Lyhenne sanoista Reliability (toimintavarmuus), | 4.2.1
dio Availability (kdyttévarmuus), Maintainability (kunnossapi- | 4.5.1
dettdvyys) ja Safety (turvallisuus)
Huomautus: SIM-kortti, an-
tenni, liitinkaapelit ja suo- | Huomautus: ei turvallisuusvaatimusta
dattimet eivit ole osa titd
yhteentoimivuuden osate- | Perusviestintdtoiminnot 4241
kijad -
Aéniviestintdsovellukset ja kayttoon liittyvat viestintdso- | 4.2.4.2
vellukset
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4 luvun perus-
teella arvioitavat

nro | Yhteentoimivuuden osatekiji Ominaisuudet -
erltylset vaa-
timukset
Liitdnnat
— GSM-R-ilmavili 4.2.5.1
— GSM-R DMI 4.2.13
Ympiristoolot 4.2.16
5 | Vain ETCS-tiedoille tarkoi- | RAMS — Lyhenne sanoista Reliability (toimintavarmuus), | 4.2.1
tettu GSM-R-radio Availability (kdyttovarmuus), Maintainability (kunnossapi- | 4.5.1
dettdvyys) ja Safety (turvallisuus)
Huomautus: SIM-kortti, an-
tenni, liitinkaapelit ja suo- | Huomautus: ei turvallisuusvaatimusta
dattimet eivit ole osa titd
yhteentoimivuuden osate- | Perusviestintdtoiminnot 4.2.4.1
kijaa
ETCS-tietoliikennesovellukset 4243
Liitannat
— Junan ERTMS/ETCS 4.2.6.2
— GSM-R-ilmavili 4.2.5.1
Ympiristoolot 4.2.16
6 | GSM-Rin SIM-kortti Perusviestintatoiminnot 4.2.4.1
Ympiristoolot 4.2.16

Taulukko 5.1.b

Junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmin yhteentoimivuuden osatekijéiden ryhmiit

Rakenne on tissd taulukossa esitetty esimerkinomaisesti. Myds muut ryhmit sallitaan.

Yhteentoimivuuden osatekijoi-

4 luvun perus-
teella arvioitavat

nro den ryhmi Ominaisuudet erityiset vaa-
timukset
1 |Junan  ERTMS/ETCS-lait- | RAMS — Lyhenne sanoista Reliability (toimintavarmuus), | 4.2.1
teisto Availability (kdyttovarmuus), Maintainability (kunnossapi- | 4.5.1
Matkanmittauslaitteet dettivyys) ja Safety (turvallisuus)
Junan ERTMS/ETCS-toiminnot 422
ERTMS/ETCS:n ja GSM-Rin ilmavilin liitinnat 425
— RBC (tasot 2 ja 3) 4.2.5.1
— Radion lisdajotictoyksikko (valinnainen tasolla 1) 4.2.5.1
— Eurobaliisi-ilmavili 4.2.5.2
— Eurosilmukkailmavili (valinnainen tasolla 1) 4.2.53
Liitannat
— STM (K-liitdnnan kéyttoonotto valinnainen) 4.2.6.1
— Junan ERTMS/ETCS-laitteisto — GSM-R 4.2.6.2
— Avainhallintajirjestelma 4.2.8
— ETCS-tunnuksen hallinta 4.2.9
— ERTMS/ETCS DMI 4.2.12
— Junaliitintd 422
— Junan tallennuslaite 4.2.14
Fyysiset ympiristoolosuhteet 4.2.16
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Taulukko 5.2.a

Radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmiin yhteentoimivuuden perusosatekijit

nro [ Yhteentoimivuuden osatekiji

Ominaisuudet

4 luvun perus-
teella arvioitavat
erityiset vaa-

timukset
1 | Radiosuojastuskeskus RAMS - Lyhenne sanoista Reliability (toimintavarmuus), | 4.2.1
(RBC) Availability (kdyttévarmuus), Maintainability (kunnossapi- | 4.5.1

dettdvyys) ja Safety (turvallisuus)

Radanvarren ERTMS/ETCS-toiminnot (lukuun ottamatta | 4.2.3

viestintdd eurobaliisien, radion lisdajotietojen ja eurosil-

mukan vilitykselld)

ERTMS/ETCS:n ja GSM-Rin ilmavilin liitinndt: vain ra- | 4.2.5.1

dioviestintd junan kanssa

Liitannat

— Seuraava RBC 4.2.7.1,4.2.7.2

— Radanvarren ERTMS/ETCS GSM-R -laitteisto 4273

— Avainhallintajarjestelma 4.2.8

— ETCS-tunnuksen hallinta 4.2.9

Ympiristoolot 4.2.16
2 | Radion lisdajotictoyksikkd | RAMS — Lyhenne sanoista Reliability (toimintavarmuus), | 4.2.1

Availability (kdyttévarmuus), Maintainability (kunnossapi- | 4.5.1

dettivyys) ja Safety (turvallisuus)

Radanvarren ERTMS/ETCS-toiminnot (lukuun ottamatta | 4.2.3

viestintdd eurobaliisien, eurosilmukan ja tason 2[3 toi-

mintojen vilitykselld)

ERTMS/ETCS:n ja GSM-R:n ilmavilin liitinndt: vain ra- | 4.2.5.1

dioviestintd junan kanssa

Liitanndt

— Radanvarren ERTMS/ETCS — GSM-R 4273

— Avainhallintajarjestelma 4238

— ETCS-tunnuksen hallinta 429

— Asetinlaitteet ja koodain (LEU) 423

Ympiristoolot 4.2.16
3 | Eurobaliisi RAMS - Lyhenne sanoista Reliability (toimintavarmuus), | 4.2.1

Availability (kdyttdvarmuus), Maintainability (kunnossapi- | 4.5.1

dettdvyys) ja Safety (turvallisuus)

ERTMS/ETCS:n ja GSM-Rin ilmavilin liitdnnat: vain euro- | 4.2.5.2

baliisiviestintd junan kanssa

Liitannat

— Koodain (LEU) — eurobaliisi 4.2.7.4

Ympiristoolot 4.2.16
4 | Eurosilmukka RAMS - Lyhenne sanoista Reliability (toimintavarmuus), | 4.2.1

Availability (kdyttovarmuus), Maintainability (kunnossapi- | 4.5.1

dettivyys) ja Safety (turvallisuus)

ERTMS/ETCS:n ja GSM-R:n ilmavilin liitinnit: vain euro- | 4.2.5.3

silmukkaviestintd junan kanssa
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4 luvun perus-
teella arvioitavat

nro | Yhteentoimivuuden osatekiji Ominaisuudet -
erltylset vaa-
timukset
Liitannat
— Koodain (LEU) — eurosilmukka 4.2.7.5
Ympiristoolot 4.2.16
5 | LEU (eurobaliisi) RAMS - Lyhenne sanoista Reliability (toimintavarmuus), | 4.2.1
Availability (kdyttovarmuus), Maintainability (kunnossapi- | 4.5.1
dettivyys) ja Safety (turvallisuus)
Radanvarren ERTMS/ETCS-toiminnot (lukuun ottamatta | 4.2.3
viestintdd radion lisdajotietojen, eurosilmukan ja tason 2
ja 3 toimintojen valitykselld)
Liitannat
— Koodain (LEU) — eurobaliisi 4.2.7.4
Ympiristoolot 4.2.16
6 | LEU (eurosilmukka) RAMS - Lyhenne sanoista Reliability (toimintavarmuus), | 4.2.1
Availability (kdyttovarmuus), Maintainability (kunnossapi- | 4.5.1
dettivyys) ja Safety (turvallisuus)
Radanvarren ERTMS/ETCS-toiminnot (lukuun ottamatta | 4.2.3
viestintdd radion lisdajotietojen, eurobaliisin ja tason 2
ja 3 toimintojen vilitykselld)
Liitannat
— Koodain (LEU) — eurosilmukka 4.2.7.5
Ympiristoolot 4.2.16

Radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmin yhteentoimivuuden osatekijoiden ryhmit

Taulukko 5.2.b

Rakenne on tissd taulukossa esitetty esimerkinomaisesti. Myds muut ryhmit sallitaan.

Yhteentoimivuuden osatekijoi-

4 luvun perus-
teella arvioitavat

nro . Ominaisuudet .
den ryhma erityiset vaa-
timukset
1 | Eurobaliisi RAMS - Lyhenne sanoista Reliability (toimintavarmuus), | 4.2.1
LEU (eurobaliisi) Availability (kdyttovarmuus), Maintainability (kunnossapi- | 4.5.1
dettdvyys) ja Safety (turvallisuus)
Radanvarren ERTMS/ETCS-toiminnot (lukuun ottamatta | 4.2.3
viestintdd eurosilmukan ja tason 2 ja 3 toimintojen vali-
tykselld)
ERTMS/ETCS:n ja GSM-R:n ilmavilin liitinndt: vain euro- | 4.2.5.2
baliisiviestintd junan kanssa
Ympiristoolot 4.2.16
2 | Eurosilmukka RAMS - Lyhenne sanoista Reliability (toimintavarmuus), | 4.2.1
LEU (eurosilmukka) Availability (kdyttovarmuus), Maintainability (kunnossapi- | 4.5.1

dettdvyys) ja Safety (turvallisuus)
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6.1
6.1.1

4 luvun perus-
Yhteentoimivuuden osatekijoi- o teella arvioitavat
) Ominaisuudet .S
den ryhmi erityiset vaa-
timukset

nro

Radanvarren ERTMS/ETCS-toiminnot (lukuun ottamatta | 4.2.3
viestintdd eurobaliisin ja tason 2 ja 3 toimintojen vilityk-
selld)

ERTMS/ETCS:n ja GSM-Rin ilmavilin liitdnnét: vain euro- | 4.2.5.3
silmukkaviestintd junan kanssa

Ympiristdolot 4.2.16

OSATEKIJOIDEN VAATIMUSTENMUKAISUUDEN JA/TAI KAYTTOONSOVELTUVUUDEN ARVIOINTI JA
OSAJARJESTELMAN TARKASTUS

Johdanto

Yleiset periaatteet

Tamdn YTE:n 3 luvussa asetettujen olennaisten vaatimusten tdyttyminen varmistetaan noudattamalla 4 luvussa
maddritettyjd perusparametreja.

Noudattaminen osoitetaan

1. arvioimalla 5 luvussa maddritettyjen yhteentoimivuuden osatekijoiden vaatimustenmukaisuutta (katso 6.2

kohta),
2. tarkastamalla osajérjestelmit (katso 6.3 kohta).
Osaan olennaisia vaatimuksia kuitenkin sovelletaan kansallisia sddnnoksid seuraavista syisti:
1. kiytossd on luokan B mukaisia jirjestelmia,
2. YTE:ssid on avoimia kohtia,
3. rautatiejirjestelmien yhteentoimivuutta koskevan direktiivin 9 artiklan nojalla on myénnetty poikkeuksia,
4. kyseessd on 7.2.9 kohdassa kuvattu erityistapaus.

Tillaisessa tapauksessa jisenvaltioiden on suoritettava kyseisten sddntojen mukaisuuden arviointi ilmoitettujen
menettelyjen mukaisesti.

ERTMS/ETCS:n ja GSM-R:n testaukseen sovellettavat periaatteet

EY-tarkastusvakuutuksen soveltamisalaan kuuluvaa junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmdd on
voitava kdyttdd kaikissa EY-tarkastusvakuutuksen soveltamisalaan kuuluvissa radanvarren ohjaus-, hallinta- ja
merkinanto-osajirjestelmissd tdssd YTE:ssd asetettujen ehtojen mukaisesti ilman muita tarkastuksia.

Tdmi tavoite voidaan saavuttaa

1. asettamalla sddntojd junan ja radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmien suunnittelulle ja
asennukselle,

2. laatimalla testejd koskevia eritelmid sen osoittamiseksi, ettd junan ja radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkin-
anto-osajarjestelmdt vastaavat tdssd YTE:ssd asetettuja vaatimuksia ja ovat yhteensopivia.

Jotta ERTMS/ETCS- ja GSM-R-laitteiden vaatimustenmukaisuutta voitaisiin arvioida tehokkaammin ja jotta
edelld mainittu tavoite voitaisiin saavuttaa, kunkin jisenvaltion on annettava Euroopan komission saataville
toiminnalliset testiskenaariot, joiden avulla radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelman
ERTMS/ETCS- ja GSM-R-laitteisiin liittyvd osa ja sen vuorovaikutus junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-
osajdrjestelmin vastaavan osan kanssa voidaan tarkastaa. Kyseiset testiskenaariot

1. on laadittava tdssd YTE:ssd annettujen eritelmien mukaisesti, ja niissd on esitettdvé tekninen kuvaus toimin-
noista ja suorituskyvysti (esimerkiksi reagointiajoista), jos ne ovat olennaisia junan ja radanvarren osajirjes-
telmien vilisessd vuorovaikutuksessa.

2. on toimitettava vakiomuodossa. Katso liitteessi A oleva 4.2.2 ¢ kohta.
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6.2
6.2.1

6.2.2

3. on laadittava niin, ettd niissd tarkastellaan — ellei liitteessi A olevassa 4.2.2 ¢ kohdassa muuta sidideti —
ainakin matkan alkua, siirtymid tietylt tasolta seuraavalle, siirtymid niiden muotojen vililld, jotka on sallittu
kyseiselld raideosuudella, yleisimpid madritettyjd vajaatoimintatiloja, hitdviestien ldhettdmistd sekd muita
kyseiseen raideosuuteen liittyvid olennaisia nikokohtia.

Euroopan rautatievirasto

1. julkaisee toiminnalliset testiskenaariot alustavasti ja antaa kaikille sidosryhmille mahdollisuuden esittdd
huomautuksia siitd, miten testiskenaariot vastaavat tdssi YTE:ssd annettuja eritelmid ja miten ne vaikuttavat
muihin toteutuksiin tai kehitystoihin. Huomautusten mairdaika madritetddn erikseen kunkin julkaisun osal-
ta, eikd se saa olla yli kuusi kuukautta,

2. mikédli huomautukset ovat kielteisid, koordinoi sidosryhmien ponnisteluja yhteisymmirryksen saavuttami-
seksi esimerkiksi muuttamalla toiminnallisia testiskenaarioita,

3. vihitellen kerii ja julkaisee tietokannan niistd testiskenaarioista, jotka ovat hyviksytysti lipdisseet edelld
kuvatun vaiheen ja edustavat tilanteita, joita erilaisissa toteutuksissa esiintyy,

4. arvioi edelldi mainittujen tietojen perusteella, ovatko tdydentdvit pakolliset testieritelmdt tarpeen ja onko
junan ja radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajrjestelmid varten laadittava tdydentavid suunnit-
telusddntojd.

Yhteentoimivuuden osatekijit
Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajdrjestelman yhteentoimivuuden osatekijoiden arviointimenettelyt

Ennen kuin yhteentoimivuuden osatekiji ja/tai yhteentoimivuuden osatekijoiden ryhmii saatetaan markkinoille,
valmistajan tai Euroopan unioniin sijoittautuneen valmistajan valtuutetun edustajan on laadittava EY-vaatimus-
tenmukaisuusvakuutus rautatiejdrjestelmien yhteentoimivuutta koskevan direktiivin 13 artiklan 1 kohdan ja
liitteen IV mukaisesti.

Arviointimenettely toteutetaan kdyttimalld jotakin 6.2.2 kohdassa (Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjes-
telmén yhteentoimivuuden osatekijoitd koskevat moduulit) mddritetyistd moduuleista.

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmien yhteentoimivuuden osatekijoiltd ei vaadita EY-kadyttoonsovel-
tuvuusvakuutusta, koska niiden on tdysimdariisesti vastattava kaikkia niihin sovellettavia perusparametreja.
Tdma vaatimustenmukaisuus osoitetaan EY-vaatimustenmukaisuusvakuutuksella, jonka nojalla ne voidaan saat-
taa markkinoille ().

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajdrjestelman yhteentoimivuuden osatekijoiden moduulit

Valmistaja tai Euroopan unioniin sijoittautunut valmistajan valtuutettu edustaja voi valita ohjaus-, hallinta- ja
merkinanto-osajirjestelmien yhteentoimivuuden osatekijoiden arviointimenettelyksi yhden seuraavista vaihtoeh-
doista:

1. suunnittelu- ja kehitysvaihetta koskeva tyyppitarkastusmenettely (moduuli CB) yhdistettynd tuotantovaihetta
koskevaan laadunhallintamenettelyyn (moduuli CD); tai

2. suunnittelu- ja kehitysvaihetta koskeva tyyppitarkastusmenettely (moduuli CB) yhdistettynd tuotteentarkas-
tusmenettelyyn (moduuli CF); tai

3. tdydellinen laadunvarmistus ja suunnittelun katselmusmenettely (moduuli CH1).
Valmistaja tai valmistajan edustaja voi tarkastaa SIM-kortin yhteentoimivuuden osatekijan moduulilla CA.

Moduuleja kuvataan yksityiskohtaisesti Euroopan parlamentin ja neuvoston direktiivin 2008/57/EY mukaisesti
hyviksytyissd yhteentoimivuuden teknisissd eritelmissd kdytettavistd vaatimustenmukaisuuden ja kdyttoonsovel-
tuvuuden arviointimenettelyjen ja EY-tarkastusmenettelyn moduuleista 9 pdivinid marraskuuta 2010 tehdyssi
komission paitoksessd 2010/713/EU ().

Seuraavat selvitykset koskevat joidenkin moduulien kayttoa:

1. moduulin CB kuvauksen 2 kohdan osalta EY-tyyppitarkastus on suoritettava tuotannon ja suunnittelun
yhdistelmalle,

2. moduulin CF (tuotteen tarkastus) kuvauksen 3 kohdan osalta tilastollista tarkastusta ei hyviksyti eli kaikki
yhteentoimivuuden osatekijit on tarkastettava yksitellen.

(") Yhteentoimivuuden osatekijin asianmukaisen kiyton tarkastaminen on osa junan ja radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-

osajrjestelmien yleistd EY-tarkastusta, kuten 6.3.3 ja 6.3.4 kohdassa todetaan.
() EUVL L 319, 4.12.2010, s. 1.
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6.2.3

Anviointia koskevat vaatimukset

Valitusta moduulista riippumatta

1. junan ERTMS/ETCS-toiminnon yhteentoimivuuden osatekijan on vastattava timin YTE:n 6.2.4.1 kohdassa

asetettuja vaatimuksia,

2. taulukossa 6.1 esitetyt toimenpiteet on suoritettava arvioitaessa timin YTE:n 5 luvussa tarkoitetun yhteen-
toimivuuden osatekijan tai yhteentoimivuuden osatekijéiden ryhmin vaatimustenmukaisuutta. Kaikissa tar-
kastuksissa on otettava huomioon asiaa koskeva 5 luvun taulukko sekd siind esitetyt perusparametrit.

Taulukko 6.1

Nikokohta

Mitd on arvioitava

Todisteet

Toiminnot, liitinnit ja
suoritustasot

Tarkastetaan, ettd kaikki 5 luvussa ole-
vassa taulukossa esitetyissi peruspara-
metreissa kuvatut pakolliset toiminnot,
liitdnnit ja suoritustasot on toteutettu
ja ettd ne vastaavat timan YTE:n vaa-
timuksia

Suunnitteluasiakirjat ja tiedot testitapaus-
ten ja testiskenaarioiden toteuttamisesta,
sellaisena kuin ne on kuvattu 5 luvun
taulukossa esitetyissd perusparametreissa

Tarkastetaan, mitkd 5 luvun taulukossa
esitetyissd perusparametreissa kuvatut
vapaaehtoiset toiminnot ja liitinnit on
toteutettu ja vastaavatko ne tdmén
YTE:n vaatimuksia

Suunnitteluasiakirjat ja tiedot testitapaus-
ten ja testiskenaarioiden toteuttamisesta,
sellaisena kuin ne on kuvattu 5 luvun
taulukossa esitetyissd perusparametreissa

Tarkastetaan, mitd tdydentdvid toimin-
toja ja liitdnt6jd (joita ei ole mddritetty
tissd YTE:sd) on toteutettu, ja tarkas-
tetaan, ettd ne eivit ole ristiriidassa tilld
YTEl4 sdddettyjen toteutettujen toimin-
tojen kanssa

Vaikutustenarviointi

Ymparisto

Tarkastetaan pakollisten ymparistod kos-
kevien vaatimusten noudattaminen, si-
kéli kuin niitd on médritetty asiaa kos-
kevassa 5 luvun taulukossa esitetyissd
perusparametreissa

Testit, joilla varmistetaan, ettd asiaa kos-
kevassa 5 luvun taulukossa esitettyjen
perusparametrien vaatimuksia on nouda-
tettu

Tarkastetaan myos, ettd yhteentoimivuu-
den osatekiji toimii asianmukaisesti
niissd ympiristooloissa, joihin se on
suunniteltu

Testit hakijan eritelmien mukaisesti

RAMS - Lyhenne sa-
noista Reliability (toi-
mintavarmuus), Availa-
bility  (kdyttovarmuus),
Maintainability ~ (kun-
nossapidettivyys) ja Sa-
fety (turvallisuus)

Tarkastetaan, ettdi 5 luvussa olevassa
asiaa koskevassa taulukossa esitettyjen
perusparametrien turvallisuusvaatimuk-
sia on noudatettu. Naitd ovat

1. satunnaisvikojen aiheuttamien sallit-
tujen varmuusvikataajuuksien nou-
dattaminen

2. kehitysmenettely, jolla jirjestelmalli-
set hdiriot voidaan havaita ja korjata

1. Satunnaisvikojen aiheuttamien sal-
littujen  varmuusvikataajuuksien
laskelmat  luotettavista lahteistd
saatujen toimintavarmuutta kos-
kevien tietojen perusteella

2.1 Valmistajan laadunhallinta- ja tur-
vallisuusjarjestelmd vastaa tunnus-
tettua standardia kaikissa suunnit-
telun, valmistuksen ja testauksen

vaiheissa (katso huomautus)

2.2 Ohjelmiston kehityssykli, laitteis-
ton kehityssykli ja ohjelmiston ja
laitteiston integrointi on toteutettu
tunnustetun standardin mukaisesti

(katso huomautus)
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6.2.4
6.2.4.1

Nikokohta Mitd on arvioitava Todisteet

2.3 Turvallisuustarkastus ja kelpuutus-
menettely on toteutettu tunnus-
tetun standardin mukaisesti (katso
huomautus), ja niissa on otettu
huomioon asiaa koskevassa 5 lu-
vun taulukossa esitettyjen perus-
parametrien turvallisuusvaatimuk-
set

2.4  Toiminnalliset ja tekniset turvalli-
suusvaatimukset  (asianmukainen
toiminta muissa kuin vikatilanteis-
sa, vikojen ja ulkoisten tekijoiden
vaikutukset) on tarkastettu tunnus-
tetun standardin mukaisesti (katso
huomautus)

Huomautus: Standardin on vastattava vi-
hintdidn seuraavia vaatimuksia:

1. Sen on oltava laajalti tunnustettu
rautatiejirjestelmien  alalla.  Jos
ndin ei ole, standardi on perustel-
tava ilmoitetulle laitokselle, jonka
on hyviksyttivd kyseinen stan-
dardi

2. Sen on koskettava arvioitavana
olevassa jirjestelmdssi mahdolli-
seksi madritettyjen vikojen hallin-
taa

3. Sen on oltava julkisesti saatavilla
kaikille toimijoille, jotka haluavat

sitd kdyttad

Katso liitteessd A oleva taulukko A3.

Tarkastetaan, ettd hakijan ilmoittama | Laskelmat
madrillistd toimintavarmuutta koskeva
tavoite on saavutettu

Tarkastetaan ~ kunnossapitovaatimusten | Asiakirjojen tarkastaminen
noudattaminen — 4.5.1 kohta

Erityiset nikikohdat
Junan ERTMS/ETCS

Erityistd huomiota on kiinnitettdvd junan ERTMS/ETCS-laitteiston yhteentoimivuuden osatekijin vaatimusten-
mukaisuuden arviointiin, koska kyseinen osatekija on monimutkainen ja keskeisessd asemassa yhteentoimivuu-
den aikaansaamisessa.

Riippumatta siitd, onko arviointi tehty moduulilla CB vai CH1, ilmoitetun laitoksen on tarkastettava, ettd
yhteentoimivuuden osatekijan ndytekappale on lapaissyt kaikki 4.2.2 kohdassa (Junan ERTMS/ETCS-toiminto)
esitetyt pakolliset testisarjat ja etté testit on suoritettu laboratoriossa, joka on akkreditoitu suorittamaan tdllaisia
testejd tuotteiden kaupan pitdmiseen liittyvad akkreditointia ja markkinavalvontaa koskevista vaatimuksista ja
neuvoston asetuksen (ETY) N:o 339/93 kumoamisesta 9 péivind heindkuuta 2008 annetun Euroopan parla-
mentin ja neuvoston asetuksen (EY) N:o 765/2008 () mukaisesti.

Jotta junan ERTMS/ETCS-laitetta voitaisiin kiyttdd asianmukaisesti myos erilaisilla radanvarren sovelluksilla,
suositellaan, ettd junan ERTMS/ETCS-laitetta testataan viraston pitimén tietokannan skenaarioilla, joita ei
mainita pakollisissa testieritelmissd; katso 6.1.2 kohta (ERTMS/ETCS:n ja GSM-Rin testaukseen sovellettavat
periaatteet). Todistuksen liitteend olevissa asiakirjoissa on ilmoitettava tiectokannan skenaariot, joiden perusteella
yhteentoimivuuden osatekija on tarkastettu.

(") EUVL L 218, 13.8.2008, s. 30.
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6.2.4.2

6.2.4.3

6.3
6.3.1

6.3.2.1

6.3.2.2

Sovitustiedonsiirtomoduuli (STM)

Kunkin jisenvaltion on tarkastettava, ettd STM:t vastaavat kansallisia vaatimuksia.

STM:n ja junan ERTMS/ETCS-laitteiston vilisen liitdinndn tarkastus edellyttdd ilmoitetun laitoksen tekemaa
vaatimustenmukaisuuden arviointia.

EY-vaatimustenmukaisuustodistuksen sisdlto

Rautatiejirjestelmien yhteentoimivuutta koskevan direktiivin liitteessd IV tarkoitetussa EY-vaatimusmukaisuus-
todistuksessa on esitettdva seuraavat tiedot yhteentoimivuuden osatekijasta:

1. mitkd vapaaehtoiset ja tdydentdvit toiminnot toteutetaan,
2. sovellettavat ympiristoolot.

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmiit
Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajrjestelmien arviointimenettelyt

Tassd kohdassa kisitelld4n junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajarjestelmédn ja radanvarren ohjaus-, hal-
linta- ja merkinanto-osajirjestelmin EY-tarkastusvakuutusta.

IImoitettu laitos tekee hakijan pyynnostd junan tai radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajérjestelmalle
EY-tarkastuksen rautatiejirjestelmdn yhteentoimivuutta koskevan direktiivin liitteen VI mukaisesti.

Hakijan on laadittava junan tai radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmén EY-tarkastusvakuu-
tus rautatiejirjestelmien yhteentoimivuutta koskevan direktiivin 18 artiklan 1 kohdan ja liitteen V mukaisesti.

EY-tarkastusvakuutuksen sisdllon on vastattava rautatiejirjestelmien yhteentoimivuutta koskevan direktiivin
liitteessd V asetettuja vaatimuksia.

Arviointimenettely toteutetaan kdyttimalld jotakin niistd moduuleista, jotka médritetddn 6.3.2 kohdassa (Oh-
jaus-, hallinta- ja merkinanto-osajdrjestelmid koskevat moduulit).

Junan ja radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajérjestelmien EY-tarkastusvakuutus sekd vaatimusten-
mukaisuustodistukset katsotaan riittaviksi osoitukseksi siitd, ettd osajdrjestelmit vastaavat tissd YTE:ssd asetet-
tuja vaatimuksia.

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajarjestelmid koskevat moduulit

Kaikki jiljempand esitetyt moduulit on méritetty paatoksessa 2010/713/EU.

Junan osajidrjestelmd

Hakija voi junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajarjestelmin tarkastamiseksi valita jonkin seuraavista:

1. suunnittelu- ja kehitysvaihetta koskeva tyyppitarkastusmenettely (moduuli SB) yhdistettynd tuotantovaihetta
koskevaan laadunhallintamenettelyyn (moduuli SD) tai

2. suunnittelu- ja kehitysvaihetta koskeva tyyppitarkastusmenettely (moduuli SB) yhdistettynd tuotteentarkas-
tusmenettelyyn (moduuli SF) tai

3. tdydellinen laadunvarmistus ja suunnittelun katselmusmenettely (moduuli SH1).

Radanvarren osajidrjestelmi

Hakija voi radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelman tarkastamiseksi valita jonkin seuraavista:
1. yksikon tarkastusmenettely (moduuli SG) tai

2. suunnittelu- ja kehitysvaihetta koskeva tyyppitarkastusmenettely (moduuli SB) yhdistettynd tuotantovaihetta
koskevaan laadunhallintamenettelyyn (moduuli SD) tai

3. suunnittelu- ja kehitysvaihetta koskeva tyyppitarkastusmenettely (moduuli SB) yhdistettynd tuotteentarkas-
tusmenettelyyn (moduuli SF) tai

4. tdydellinen laadunvarmistus ja suunnittelun katselmusmenettely (moduuli SH1).
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6.3.2.3

Junan ja radanvarren osajidrjestelmid koskevien moduulien kdyttoehdot

Moduulin SB (tyyppitarkastus) 4.2 kohdan osalta vaaditaan suunnittelun katselmus.

Moduulin SH1 (tdydellinen laadunvarmistus ja suunnittelun katselmusmenettely) 4.2 kohdan osalta vaaditaan

tyyppitesti.

Junan osajdrjestelmdn arviointiin sovellettavat vaatimukset

Taulukossa 6.2 esitetddn tarkastukset, jotka on suoritettava tarkastettaessa junan ohjaus-, hallinta- ja merkin-
anto-osajirjestelmii, sekd perusparametrit, joita on noudatettava.

Valitusta moduulista riippumatta

1. tarkastuksella on osoitettava, ettd junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmi vastaa perusparamet-
reja, kun se asennetaan ajoneuvoon,

2. EY-vaatimustenmukaisuusvakuutuksen soveltamisalaan kuuluvien yhteentoimivuuden osatekijoiden toimin-
toja ja suoritustasoa ei tarvitse tarkastaa uudelleen.

Taulukko 6.2

Nikokohta

Mitd on arvioitava

Todisteet

Yhteen-toimivuuden
osatekijoiden kdytto

Tarkastetaan, kuuluvatko kaikki osajdrjestel-
méin liitettdvdt yhteentoimivuuden osatekijat
EY-vaatimustenmukaisuusvakuutuksen ja vastaa-
van todistuksen soveltamisalaan

Asiakirjojen olemassaolo ja sisil-
to

Tarkastetaan, vastaavatko yhteentoimivuuden
osatekijoiden kaytolle asetetut rajoitukset osajar-
jestelmin ja ympiriston ominaisuuksia

Asiakirjojen tarkastamisen avulla
tehtdva analyysi

Sellaisten yhteentoimivuuden osatekijoiden osal-
ta, jotka on sertifioitu ohjaus-, hallinta- ja mer-
kinanto-YTE:n aiempien versioiden perusteella,
tarkastetaan, takaako todistus edelleen kyseiselld
hetkelld voimassa olevan YTE:n vaatimusten
noudattamisen

Asiakirjojen tarkastusten avulla
tehtdvi vaikutustenarviointi

Yhteen-toimivuuden
osatekijoiden
liittiminen osajirjes-
telmain

Tarkastetaan osajdrjestelman sisdisten liitintojen
oikea asennus ja toiminta — 4.2.6 kohdassa esi-
tetyt perusparametrit

Eritelmien mukaiset tarkastukset

Tarkastetaan, ettd tdydentdvit toiminnot (ei | Vaikutustenarviointi

mddritetty tdssd YTE:ssd) eivit vaikuta pakolli-

siin toimintoihin

Tarkastetaan, ettd ETCS-tunnusten arvot ovat | Suunnittelua koskevien eritel-

sallituissa rajoissa — 4.2.9 kohdassa esitetty pe-
rusparametri

mien tarkastus

Asentaminen lifkkuvaan
kalustoon

Tarkastetaan laitteiden asianmukainen asentami-
nen — 4.2.2, 4.2.4 ja 4.2.14 kohdassa esitetyt

Tarkastusten tulokset (peruspara-
metreissa esitettyjen eritelmien ja

perusparametrit ja laitteiden asentamiseen sovel- | valmistajan asennussiantojen
lettavat ehdot, jotka valmistaja maarittdd mukaisesti)
Tarkastetaan, ettd junan ohjaus-, hallinta- ja | Asiakirjojen tarkastus (tarkas-

merkinanto-osajirjestelmd vastaa liikkuvan ka-
luston ympdriston vaatimuksia

tetaan yhteentoimivuuden osate-
kijoistd ja mahdollisista asennus-
menetelmistd annettujen todistus-
ten yhdenmukaisuus liikkkuvan
kaluston ominaisuuksien kanssa)
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Nikokohta

Mitd on arvioitava

Todisteet

Tarkastetaan, ettd parametrit (esimerkiksi jarru-
tusta koskevat parametrit) on otettu asian-
mukaisesti huomioon ja ettd niiden arvot ovat
sallituissa rajoissa

Asiakirjojen  tarkastus  (tarkas-
tetaan parametrien arvojen yh-
denmukaisuus litkkuvan kaluston
ominaisuuksien kanssa)

Asentaminen luokkaan
B

Tarkastetaan, ettd ulkoinen STM on liitetty ju-
nan ERTMS/ETCS-laitteeseen YTE:n mukaisilla
liitannoilld

Ei testattavaa: yhteentoimivuuden
osatekijan tasolla on jo suoritettu
testejd  vakioliitinnalle. Sen toi-
mintaa on testattu jo tarkastetta-
essa yhteentoimivuuden osateki-
joiden liittdmistd osajdrjestelmain

Tarkastetaan, ettd junan ERTMS/ETCS-laitteessa
toteutetut luokan B toiminnot — 4.2.6.1 koh-
dassa esitetty perusparametri — eivit siirtymien
takia aseta tdydentdvid vaatimuksia radanvarren
ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajérjestelmalle

Ei testattavaa: kaikki nikokohdat
on testattu jo yhteentoimivuuden
osatekijin tasolla

Tarkastetaan, etti erillinen luokan B laitteisto,
jota ei ole liitetty junan ERTMS/ETCS-laitteeseen
— 4.2.6.1 kohdassa esitetty perusparametri — ei
siirtymien takia aseta tdydentdvid vaatimuksia
radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-
osajdrjestelmille

ei testattavaa: ei liitdntdd (1)

Tarkastetaan, etti erillinen luokan B laitteisto,
joka on liitetty junan ERTMS/ETCS-laitteeseen
kdyttamalld (osittain) YTE:n vastaisia liitdntojd
— 4.2.6.1 kohdassa esitetty perusparametri — ei
siirtymien takia aseta tdydentdvid vaatimuksia
radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-
osajdrjestelmille.  Tarkastetaan —myds, ettd
ERTMS/ETCS-toiminnot eivét hdiriinny

vaikutustenarviointi

Liittiminen radanvarren
ohjaus-, hallinta- ja
merkinanto-
osajdrjestelmiin

Tarkastetaan, ettd eurobaliisisihkeet voidaan lu-
kea (testin tarkoituksena on pelkistddn tarkas-
taa, ettd antenni on asennettu asianmukaisesti.
Yhteentoimivuuden osatekijin tasolla tehtyjd
testejd ei pidd toistaa) — 4.2.5 kohdassa esitetty
perusparametri

Testaus sertifioidulla eurobaliisil-
la: todisteena on kyky lukea
sihke asianmukaisesti

Tarkastetaan, ettd eurosilmukkasihkeet voidaan
(tarvittaessa) lukea — 4.2.5 kohdassa esitetty pe-
rusparametri

Testaus sertifioidulla eurosilmu-
kalla: todisteena on kyky lukea
sihke asianmukaisesti

Tarkastetaan, ettd laitteet voivat kisitelld ddni- ja
datapuhelua (tarvittaessa) GSM-R-taajuudella —
4.2.5 kohdassa esitetty perusparametri

Testaus sertifioidulla GSM-R-ver-
kolla. Todisteena on kyky luoda,
sdilyttdd ja katkaista yhteys

RAMS - Lyhenne
sanoista Reliability
(toiminta- varmuus),
Availability
(kdyttovarmuus),
Maintainability
(kunnossa- pidettivyys)
ja Safety (turvallisuus)

Tarkastetaan, ettd laitteet vastaavat turvallisuus-
vaatimuksia — 4.2.1 kohdassa esitetty peruspara-
metri

Yhteisessd  turvallisuusmenetel-
missd maddritettyjen menettelyjen
soveltaminen
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Nikokohta

Mitd on arvioitava

Todisteet

Tarkastetaan, ettd maarallistd toimintavarmuutta
koskeva tavoite on saavutettu — 4.2.1 kohdassa
esitetty perusparametri

Laskelmat

Tarkastetaan kunnossapitovaatimusten noudat-
taminen — 4.5.2 kohta

Asiakirjojen tarkastaminen

Liittdiminen ohjaus-,
hallinta- ja merkinanto-
osajdrjestelmiin ja
muihin osajirjestelmiin:

testit kayttooloissa

Testataan osajdrjestelmdn kdyttdytyminen niin
monissa erilaisissa oloissa kuin on kohtuudella
mahdollista (esimerkiksi rataosuuden kaltevuus,
junan nopeus, tirind, ajovirta, sddolosuhteet
sekd radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkin-
antotoiminnot). Testeilli on voitava osoittaa,
ettd

1. matkanmittaustoiminnot ~ toimivat  asian-
mukaisesti — 4.2.2 kohdassa esitetty perus-
parametri

2. junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajar-
jestelmi soveltuu liikkuvan kaluston ympa-
ristoon — 4.2.16 kohdassa esitetty peruspara-
metri

Testeilli on myos varmistettava, ettd osajérjes-
telmdssd ei esiinny jarjestelmillisid hairisita

Testien soveltamisalaan eivdt kuulu aiemmissa
vaiheissa tehdyt testit. Yhteentoimivuuden osa-
tekijoille tehdyt testit ja osajdrjestelmille simu-
loidussa ympdristossd tehdyt testit otetaan kui-
tenkin huomioon

Kiyttooloissa tehtivid testejd ei tarvitse tehdid
junan GSM-R-ddnilaitteille

Kertomukset testiajoista.

Huomautus: Todistuksessa on il-
moitettava, mitd oloja on testat-
tu, mitd standardeja on sovellettu
ja minkd kriteerien nojalla testit
on keskeytetty

(") Téssd yhteydessi siirtymien hallinnan arviointi toteutetaan kansallisten eritelmien

mukaisesti.

Radanvarren osajarjestelman arviointia koskevat vaatimukset

Taman YTE:n mukaisesti tehtévilld arvioinneilla pyritidn varmistamaan, ettd laitteet vastaavat 4 luvussa asetet-

tuja vaatimuksia.

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajdrjestelmidn ERTMS/ETCS-osan suunnittelun arviointia varten tarvitaan
sovelluskohtaisia tietoja esimerkiksi seuraavista:

1. radan ominaisuudet, kuten radan kallistukset ja makien jyrkkyydet, etdisyydet, reittielementtien ja eurobalii-
sien/eurosilmukoiden sijainti, suojeltavat kohteet ynni muut,

2. signalointitiedot ja -sddnnot, joita kisitellidn ERTMS/ETCS-jarjestelmassa.

Talla YTE:ll4 ei sdddetd tarkastuksista, joiden avulla arvioidaan, ovatko sovelluskohtaiset tiedot asianmukaisia.

Valitusta moduulista riippumatta

1. taulukossa 6.3 esitetddn tarkastukset, jotka on suoritettava tarkastettaessa radanvarren ohjaus-, hallinta- ja

merkinanto-osajirjestelmad, sekd perusparametrit, joita on noudatettava,

2. toiminnot ja suoritustasot, jotka on tarkastettu jo yhteentoimivuuden osatekijoiden tasolla ja joita ei tarvitse

tarkastaa uudelleen.



23.2.2012

Euroopan unionin virallinen lehti

L 51/39

Taulukko 6.3

Nikokohta

Mitd on arvioitava

Todisteet

Yhteentoimivuuden
osatekijoiden kdytto

Tarkastetaan, ettd kaikki osajdrjestelmain liitet-
tavit yhteentoimivuuden osatekijit kuuluvat EY-
vaatimustenmukaisuusvakuutuksen ja vastaavan
todistuksen soveltamisalaan

Asiakirjojen olemassaolo ja sisil-
to

Tarkastetaan, vastaavatko yhteentoimivuuden
osatekijoiden kaytolle asetetut rajoitukset osajir-
jestelmédn ja ympériston ominaisuuksia

Asiakirjojen tarkastusten avulla
tehtdva vaikutustenarviointi

Sellaisten yhteentoimivuuden osatekijoéiden osal-
ta, jotka on sertifioitu ohjaus-, hallinta- ja mer-
kinanto-YTE:n aiempien versioiden perusteella,
tarkastetaan, takaako todistus edelleen kyseiselld
hetkelld voimassa olevan YTE:n vaatimusten
noudattamisen

YTE:ssd esitettyjen eritelmien ja
yhteentoimivuuden osatekijoiden
todistusten vertailun avulla teh-
tivd vaikutustenarviointi

Junanilmaisin-
jarjestelmien kaytto

Tarkastetaan, ettd valitut tyypit vastaavat ohja-
us-, hallinta- ja merkinanto-YTE:n vaatimuksia —
4.2.10 ja 4.2.11 kohdassa esitetty peruspara-
metri

Asiakirjojen tarkastaminen

Yhteentoimivuuden
osatekijoiden
liittiminen
osajirjestelmain

Tarkastetaan, ettd osajirjestelmdn sisdiset liitdn-
ndt on asennettu asianmukaisesti ja ettd ne toi-
mivat asianmukaisesti — 4.2.5 ja 4.2.7 kohdassa
esitetyt perusparametrit

eritelmien mukaiset tarkastukset

Tarkastetaan, ettd tdydentdvit toiminnot (ei
médritetty tdssd YTE:ssd) eivit vaikuta pakolli-
siin toimintoihin

vaikutustenarviointi

Tarkastetaan, ettd ETCS-tunnusten arvot ovat
sallituissa rajoissa — 4.2.9 kohdassa esitetty pe-
rusparametri

suunnittelua koskevien eritelmien
tarkastus

Liittaminen
infrastruktuuriin

Tarkastetaan, ettd laitteet on asennettu asian-
mukaisesti — 4.2.3 ja 4.2.4 kohdassa esitetty
perusparametri ja valmistajan médrittimét asen-
nusehdot

Tarkastusten tulokset (peruspara-
metreissa esitettyjen eritelmien ja
valmistajan asennussdantojen
mukaisesti)

Tarkastetaan, ettd radanvarren ohjaus-, hallinta-
ja merkinanto-osajarjestelmédn laitteet vastaavat
liikkuvan kaluston ympiriston vaatimuksia

Asiakirjojen  tarkastus  (tarkas-
tetaan yhteentoimivuuden osate-
kijoistd ja mahdollisista asennus-
menetelmistd annettujen todistus-
ten yhdenmukaisuus radanvarren
ominaisuuksien kanssa)

Liittiminen radanvarren
signalointilaitteisiin

Tarkastetaan, ettd kaikki sovelluksen edellytti-
madt toiminnot on toteutettu tdssd YTE:ssad esi-
tettyjen eritelmien mukaisesti — 4.2.3 kohdassa
esitetty perusparametri

Asiakirjojen tarkastus  (hakijan
laatima suunnittelueritelma ja yh-
teentoimivuuden osatekijoitd kos-
kevat todistukset)

Tarkastetaan, ettd parametrit on konfiguroitu
asianmukaisesti (eurobaliisisihkeet, RBC-viestit,
merkkitaulujen sijainnit ynnd muut)

Asiakirjojen tarkastus (paramet-
rien arvoja verrataan radanvarren
ja signaloinnin ominaisuuksiin)
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Nikokohta

Mitd on arvioitava

Todisteet

Tarkastetaan, ettid kaikki liitinndt on asennettu
asianmukaisesti ja ettd ne toimivat asianmukai-
sesti

Suunnittelun tarkastus ja testit
hakijan  toimittamien  tietojen
mukaisesti

Tarkastetaan, ettd ohjaus-, hallinta- ja merkin-
anto-osajarjestelmd toimii asianmukaisesti ra-
danvarren signalointilaitteistoon tehtyjen liitdn-
tojen tietojen mukaisesti (esimerkiksi LEU luo
eurobaliisisahkeen tai RBC luo viestin asian-
mukaisesti)

Suunnittelun tarkastus ja testit
hakijan  toimittamien tietojen
mukaisesti

Liittdminen junan
ohjaus-, hallinta- ja
merkinanto-
osajdrjestelmain ja
liikkuvaan kalustoon

Tarkastetaan GSM-R-yhteydet — 4.2.4 kohdassa
esitetty perusparametri

Mittaukset itse paikalla

junanilmaisi-

njdrjestelmien vastaavuus tdssd YTE:ssd asetettu-
jen vaatimusten kanssa — 4.2.10 kohdassa esi-
tetty perusparametri

mittaukset itse paikalla

Tarkastetaan, ettd junanilmaisinjirjestelmit vas-
taavat tissi YTE:ssd asetettuja vaatimuksia —
4.2.10 ja 4.2.11 kohdassa esitetyt peruspara-
metrit

tarkastetaan todisteet aiemmista
asennuksista  (kdytossd  olevien
jarjestelmien osalta); suoritetaan
testejd uusien tyyppien standar-
dien mukaisesti

Tarkastetaan, ettd kaikki sovelluksen edellytti-
mat toiminnot on toteutettu tdssd YTE:ssd esi-
tettyjen eritelmien mukaisesti — 4.2.3, 4.2.4 ja
4.2.5 kohdassa esitetyt perusparametrit

Kertomukset ~ 6.1.2  kohdassa
médritettyja toiminnallisia testi-
skenaarioita koskevista testeistd
erilaisten  sertifioitujen ohjaus-,
hallinta- ja merkinanto-osajirjes-
telmien osalta. Kertomuksessa
on ilmoitettava, miti toiminnalli-
sia testiskenaarioita on kiytetty,
mitd junan laitteita on kiytetty
ja onko testit suoritettu laborato-
rioissa, testiradoilla vai todelli-
sessa kaytossd.

RAMS - Lyhenne
sanoista Reliability
(toimintavarmuus),
Availability
(kdyttovarmuus),
Maintainability
(kunnossapidettavyys) ja
Safety (turvallisuus)

Liittdminen junan
ohjaus-, hallinta- ja
merkinanto-
osajirjestelmain ja
liikkuvaan kalustoon:
testit kdyttooloissa

Tarkastetaan turvallisuusvaatimusten mukaisuus
— 4.2.1 kohdassa esitetty perusparametri

Yhteisessd  turvallisuusmenetel-
missd mddritettyjen menettelyjen
soveltaminen

Tarkastetaan, ettd mairillistd toimintavarmuutta
koskevat tavoitteet on saavutettu — 4.2.1 koh-
dassa esitetty perusparametri

Laskelmat

Tarkastetaan kunnossapitovaatimusten noudat-
taminen — 4.5.2 kohta

Testataan osajdrjestelmdn kayttdytyminen koh-
tuudella toteutettavissa olevissa erilaisissa kayt-
tooloissa (esimerkiksi junan nopeus, junien eri
méird rataosuudella ja sddolosuhteet). Testeilld
on voitava osoittaa

1. junanilmaisinjar-
jestelmien suoritustaso — 4.2.10 ja 4.2.11
kohdassa esitetyt perusparametrit

Asiakirjojen tarkastaminen

Kertomukset testiajoista

Huomautus: Todistuksessa on il-
moitettava, mitd oloja on testat-
tu, mitd standardeja on sovellettu
ja minkd kriteerien nojalla testit
on keskeytetty
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6.4
6.4.1

6.4.2

6.4.3

Nikokohta Mitd on arvioitava Todisteet

2. radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-
osajirjestelman soveltuvuus radanvarren ym-
paristoon — 4.2.16 kohdassa esitetty perus-
parametri

Testeilldi myos varmistetaan, etti jarjestelmallisid
vikoja ei esiinny

Testejd ei tarvitse tehdd nikokohdista, joita on
testattu jo aiemmissa vaiheissa. Yhteentoimivuu-
den osatekijoiden tasolla tehdyt testit ja osajir-
jestelmille simuloidussa ympiristossd tehdyt
testit otetaan kuitenkin huomioon

Osittaista vaatimustenmukaisuutta koskevat siinnokset
Johdanto

Rautatiejirjestelmien yhteentoimivuutta koskevan direktiivin 18 artiklan 4 kohdan nojalla "[i]lmoitettu laitos
voi antaa vilivaiheen tarkastuslausumia, jotka kattavat tietyt tarkastusmenettelyn vaiheet tai tietyt osajirjes-
telman osat”.

Kuten timdn YTEmn 2.2 kohdassa (Soveltamisala) todetaan, ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmat
koostuvat kolmesta osasta, jotka madritetddn 4.1 kohdassa (Johdanto).

YTE:n 6.4.2 kohdassa tarkastellaan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmien kyseisten osien tarkastamis-
ta.

YTE:n 6.4.3 kohdassa tarkastellaan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmien osittaisen vaatimustenmu-
kaisuuden tarkastamista, kun sen yhteentoimivuuden osatekijoiden kiyttod on rajoitettu.

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajdrjestelmien osien arviointi
Arviointi siitd, vastaako radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajdrjestelméd tdssd YTE:ssd asetettuja

vaatimuksia, voidaan suorittaa eri vaiheissa — yksi vaihe kutakin kolmea osaa kohti. Arvioija tarkastaa jokaisessa
vaiheessa vain, vastaako kyseinen osa YTE:ssd asctettuja vaatimuksia.

Valitusta moduulista riippumatta ilmoitettu laitos tarkastaa, ettd

1. kyseiselle osalle YTE:ssd asetettuja vaatimuksia on noudatettu,

2. aiemmin arvioituihin YTE:ssd asetettuihin vaatimuksiin liittyviin ominaisuuksiin ei ole vaikutettu haitallisesti.
Jo arvioituja ja muuttumattomia toimintoja, joihin tdmd vaihe ei vaikuta, ei tarvitse tarkastaa uudelleen.

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajdrjestelmdn osittainen vaatimustenmukaisuus sen yhteentoimivuuden osatekijoiden
kayton rajoittamisen takia

Yhteentoimivuuden osatekijille voidaan myo6ntdd osittainen vaatimustenmukaisuustodistus, vaikka tiettyd toi-
mintoa, liitintd4 tai suoritustasoa ei ole toteutettu, mikali

1. toteuttamatonta toimintoa, liitdntdd tai suoritustasoa ei vaadita yhteentoimivuuden osatekijin liittdmiseksi
osajirjestelmain tiettyjen kdyttoehtojen takia ('), esimerkiksi siind tapauksessa, ettd

a) junan ERTMS/ETCS-laite on liitetty STM-moduuliin, vaikka yhteentoimivuuden osatekiji on tarkoitus
asentaa ajoneuvoihin, joissa ulkoista STM-moduulia ei tarvita,

b) RBC on liitetty muihin RBC-keskuksiin, vaikka RBC:td on tarkoitus kayttdd sovelluksessa, johon ei ole
suunniteltu viereisia RBC:itd,

2. todistuksessa ilmoitetaan, mitd toimintoja, liitintojd tai suoritustasoja ei ole toteutettu ja mitd rajoituksia
yhteentoimivuuden osatekijin kiytolle on timin perusteella asetettu. Tietojen avulla voidaan mairittdd
ehdot, joiden mukaisesti yhteentoimivuuden osatekijid voidaan kiyttdd, sekd ehdot, joita sovelletaan sen
asennuspaikkana olevan osajdrjestelmin yhteentoimivuuteen.

(") Tédssd luvussa kuvatuilla menettelyilld ei kuitenkaan estetd osatekijéiden ryhmittelyd.
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7.2
7.2.1

7.2.2

7.2.3

7.2.4

Tallaisten rajoituksia sisdltdvien todistusten myontdmistd kuitenkin koordinoidaan ilmoitettujen laitosten ja
viraston vilisessd tyoryhmissd, joka on perustettu Euroopan rautatieviraston perustamisesta 29 pdivand huh-
tikuuta 2004 annetun Euroopan parlamentin ja neuvoston asetuksen (EY) N:o 881/2004 (') (jaljempéna 'viras-
toa koskeva asetus) 21 a artiklan 5 kohdan nojalla.

Jos puuttuvien toimintojen, liitint6jen tai suoritustasojen takia ei voida arvioida, vastaako osajirjestelmi tiy-
simddréisesti tissd YTE:ssd asetettuja vaatimuksia, kun yhteentoimivuuden osatekijd liitetddn junan tai radan-
varren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmaan, sille voidaan myontda vain valivaiheen tarkastuslausu-
ma. Siind on ilmoitettava, mitd vaatimuksia on arvioitu, ja médritettivd osajirjestelmin kdytto6n arvioinnin
perusteella sovellettavat rajoitukset ja sen soveltuvuus kiytettiviksi muiden osajirjestelmien kanssa.

OHJAUS-, HALLINTA- JA MERKINANTO-YTE:NN KAYTTOONOTTO
Johdanto

Tassd luvussa madritetddn strategia ja tekniset toimenpiteet, joilla YTE otetaan kiytton, ja etenkin ehdot, joita
sovelletaan siirryttdessd luokan A jarjestelmiin.

On otettava huomioon, ettd YTE:n kayttoonottoa on joskus sovitettava yhteen muiden YTE:ien kiyttoonoton
kanssa.

Yleisesti sovellettavat sddnnét

Radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajdrjestelman tai sen osien kehittdminen tai uudistaminen

Radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmén kehittdminen tai uudistaminen voi koskea jotakin
tai kaikkia seuraavista:

1. junakulunvalvonta,
2. radioliikenne,
3. junanilmaisu.

Tamédn vuoksi nditd radanvarren ohjaus- ja hallintajirjestelmén erilaisia osia voidaan kehittdd tai uudistaa
erikseen, jos yhteentoimivuutta ei vaaranneta. Tallaiset tyot koskevat seuraavia:

1. GSM-R-toiminnot ja -liitinnit,

2. ERTMS/ETCS-toiminnot ja -liitinnit,

3. junan ilmaisuun kéytettivin jdrjestelmén soveltuvuus liikkkuvan kaluston osalta.
Kunkin osan perusparametrit maaritetidn 4.1 kohdassa (Johdanto).

Aiempien sukupolvien jarjestelmdt

Jasenvaltioiden on varmistettava, ettd aiempien sukupolvien jdrjestelmien toiminnot ja liitdnnit pysyvit enti-
sellddn, lukuun ottamatta tapauksia, joissa muutokset ovat tarpeen kyseisten jarjestelmien turvallisuusongelmien
korjaamiseksi.

Sovitustiedonsiirtomoduulien kdytettivissi olo

Jos tdimdn YTE:n soveltamisalaan kuuluvia ratoja ei varusteta luokan A mukaisilla junanilmaisujirjestelmilla,
jasenvaltion on kaikin tavoin pyrittivd saamaan kdyttoon ulkoinen STM sen aiemman sukupolven tekniikkaa
edustavia luokan B mukaisia junanilmaisujirjestelmid varten.

Tissd yhteydessd on kiinnitettdvd asianmukaisesti huomiota sen varmistamiseen, etti STM:ien markkinat ovat
avoimet ja toimivat oikeudenmukaisin kaupallisin ehdoin. Jos STM:n saatavuutta ei voida teknisistd tai kau-
pallisista syistd (%) varmistaa, kyseisen jasenvaltion on ilmoitettava komitealle ongelman aiheuttaneet syyt ja ne
korjaavat toimet, jotka se aikoo toteuttaa antaakseen toimijoille — ja etenkin muiden valtioiden toimijoille —
mahdollisuuden kayttdd infrastruktuuriaan.

Luokan B mukaiset lisdlaitteet luokan A laitteilla varustetulla radalla

Luokan B mukaisia lisdlaitteita voidaan asentaa ERTMS/ETCS- ja/tai GSM-R-laitteilla varustetulle radalle, jotta
liikkuva kalusto, joka ei ole yhteensopiva luokan A kanssa, voisi kdyttdd niitd siirtymédvaiheen aikana. Junissa
voidaan kdyttad luokan B laitteistoja luokan A jérjestelmin varmistuksena. Rataverkon haltijan velvollisuutena
ei kuitenkaan ole vaatia, ettd kyseisilld radoilla kulkeviin yhteentoimiviin juniin on asennettava luokan B
jarjestelmia.

() EUVL L 164, 30.4.2004, s. 1.
(%) Esimerkiksi ulkoisen STM-moduulin toteuttamiskelpoisuutta ei voida teknisesti taata tai luokan B jérjestelmid koskeviin teollisoikeuksiin

mahdollisesti liittyvit nikokohdat estivat STM-tuotteen kehittdmisen vaaditussa aikataulussa.
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7.2.7
7.2.7.1

7.2.7.2

Radanvarren laitteistoilla on tuettava siirtymistd luokasta A luokkaan B ja péinvastoin ilman, ettd junan ohjaus-,
hallinta- ja merkinanto-osajdrjestelmille asetetaan tdssd YTE:ssd asetettujen vaatimusten lisiksi myos muita
vaatimuksia.

Sekd luokan A etti luokan B laitteilla varustettu liikkuva kalusto

Liikkuva kalusto voidaan varustaa sekd luokan A ettd luokan B jirjestelmilld, jotta sitd voidaan kayttdd eri
radoilla.

Kyseisen jasenvaltion on rajoitettava junan luokan B jarjestelman kayttod radoilla, joita ei ole varustettu vas-
taavalla jarjestelmalla.

Kun luokan A ja luokan B jérjestelmilld varustettu juna kulkee radalla, joka on varustettu sekd luokan A ettd
luokan B jdrjestelmilld, se voi kdyttdd luokan B jdrjestelmid varmistuksena. Titd ei voida asettaa yhteentoimi-
vuuden vaatimukseksi.

Luokan B junasuojajirjestelmid voidaan toteuttaa
1. kdyttamallda STM:44, joka toimii vakioliitinndn avulla ("ulkoinen STM”), tai
2. osana ERTMS/ETCS-laitteistoa tai liitettynd muulla kuin vakioliitinnalld, tai

3. erilladn ERTMS/ETCS-laitteista, esimerkiksi laitteesta toiseen siirtymiseen kdytettavalld jirjestelmalld. Rauta-
tieyrityksen on timin jilkeen varmistettava, ettd siirtymdt luokan A ja luokan B junasuojajdrjestelmien
vililld on toteutettu tdssd YTE:ssd asetettujen vaatimusten ja luokan B jirjestelmiin sovellettavien kansallisten
sddntojen mukaisesti.

Pakollisia ja valinnaisia toimintoja koskevat ehdot

Radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajarjestelman ominaisuuksien ja sen toisiin osajirjestelmiin
tehtyjen liitdntojen ominaisuuksien takia joidenkin valinnaisiksi luokiteltujen ratalaitetoimintojen kayttoonotto
saattaa olla vilttdmatontd, jotta kaikki olennaiset vaatimukset tayttyvit.

Kansallisten tai valinnaisten radanvarsitoimintojen toteuttaminen ei saa estdd sellaista junaa kiyttimastd kyseistd
infrastruktuuria, joka tdyttdd ainoastaan junan luokan A jirjestelmin pakolliset vaatimukset. Tima ei kuiten-
kaan koske seuraavia junan valinnaisia toimintoja:

— ETCS+jirjestelmin tason 3 radanvarsisovellus edellyttdd, ettd junassa on sen turvallisuutta valvova laitteisto.

— Lisdajotiedolla varustettu ETCS-jarjestelmin tason 1 radanvarsisovellus edellyttdd, ettd junassa on vastaavan
toiminnon mahdollistava laitteisto, jos hitédjarru voidaan turvallisuussyistd vapauttaa vasta junan ollessa
tdysin pysdhtynyt (esimerkiksi radan vaaralliset kohdat).

— Jos ETCS-jarjestelmé edellyttdd datan siirtoa radioteitse, GSM-Rin datasiirtopalvelujen on tdytettivd ETCS:n
datasiirtoa koskevat vaatimukset.

— KER STM:n sisdltdvissd junan laitteissa on mahdollisesti toteutettava K-liitanti.

GSM-R:n kdyttoonottoa koskevat erityissaannot

Radanvarsikokoonpanot

GSM-R on asennettava, kun
1. radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmin radio-osa asennetaan ensimmdisen kerran,

2. kidytossd olevaa radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmin radio-osaa kehitetddn niin, ettd
osajarjestelman toiminnot tai suoritustaso muuttuvat. Timd ei koske muutostoitd, jotka katsotaan viltti-
mittomiksi turvallisuuteen liittyvien puutteiden korjaamiseksi aiemman sukupolven laitteistoissa.

Junakokoonpanot
GSM-R on seuraavissa tapauksissa asennettava liikkuvaan kalustoon, joka on tarkoitettu kiyttoon radalla, johon

sisdltyy vahintddn luokan A liitdnnoilld varustettu rataosuus (vaikka ndmi olisikin liitetty luokan B jdrjes-
telmain):

1. junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmin radio-osa asennetaan ensimmdisen kerran,
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7.2.8

7.2.9
7.2.9.1

7.2.9.2

2. kdytossd olevaa junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajdrjestelmén radio-osaa kehitetddn niin, ettd osa-
jarjestelmdn toiminnot tai suoritustaso muuttuvat. Tdima ei koske muutostoitd, jotka katsotaan vilttimat-
tomiksi turvallisuuteen liittyvien puutteiden korjaamiseksi aiemman sukupolven laitteistoissa.

Junailmaisujdrjestelmien kayttonottoa koskevat sddnnot

Tdssd YTE:ssd junanilmaisujrjestelmilld tarkoitetaan radanvarren laitetta, jolla ajoneuvojen mahdollinen las-
ndolo havaitaan kaikilla reitin osuuksilla tai tietylld rataosuudella.

Radanvarren jirjestelmid (esimerkiksi asetinlaitejirjestelmid tai tasoristeyksien valvontajdrjestelmid), joissa kay-
tetddn ilmaisuun kdytettdvien laitteiden tietoja, ei katsota junanilmaisujirjestelman osiksi.

Tassd YTE:ssd asetetaan vaatimukset, joita sovelletaan liikkuvan kaluston liitdntddn vain siind maarin kuin se on
tarpeen YTE:n mukaisen liikkkuvan kaluston ja infrastruktuurin vélisen yhteensopivuuden varmistamiseksi.

Ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajarjestelmid koskevan YTE:n mukaisen junanilmaisujirjestelmin kayttoon-
otto voidaan toteuttaa erillidn ERTMS/ETCS:n tai GSM-Rin asennuksesta, mutta se voi edellyttdd luokan B
opastinjarjestelmid tai erityisid vaatimuksia esimerkiksi tasoristeysten laitteiden osalta.

Tdssd YTE:ssd asetettuja, junanilmaisujirjestelmid koskevia vaatimuksia on noudatettava, kun
1. junanilmaisujirjestelmai kehitetdin,

2. junanilmaisujdrjestelméd uudistetaan, edellyttden ettd tdssd YTE:ssd asetettujen vaatimusten noudattaminen ei
johda epdtoivottuihin muutoksiin tai uudistuksiin muissa radanvarren tai junan jarjestelmissa,

3. junanilmaisujdrjestelmdd uudistetaan, mikdli timd on tarpeen junanilmaisujirjestelmin tietoja kdyttivien
radanvarren jdrjestelmien kehittdmisen tai uudistamisen takia,

4. luokan B junasuojajdrjestelmid poistetaan kdytostd (sikdli kuin junanilmaisujirjestelmit ja junasuojajirjes-
telmédt on liitetty toisiinsa).

Siirtymévaiheessa on varmistettava, ettd YTE:n mukaisen junanilmaisujirjestelmén asentamisella on mahdolli-
simman vahdinen kielteinen vaikutus kdytossd olevaan, YTE:n vaatimuksia vastaamattomaan liikkuvaan kalus-
toon.

Tamin perusteella suositellaan, ettd rataverkon haltija valitsee YTE:n mukaisen junanilmaisujirjestelman, joka
on yhteensopiva YTE:n vaatimuksia vastaamattoman, kyseisessid rataverkossa jo kiytossd olevan liikkuvan
kaluston kanssa.

Erityistapaukset
Johdanto

Seuraavat erityissddnnokset koskevat jdljempdnd esitettyjd erityistapauksia.

Erityistapaukset on jaettu kahteen ryhmaan: tapauksiin, joissa sddnnoksid sovelletaan pysyvisti (tapaus "P”), ja
tapauksiin, joissa saannoksid sovelletaan tilapdisesti (tapaus "T”).

2020 jalkeen.

YTE:n 7.2.9.2-7.2.9.7 kohdassa esitettyjd erityistapauksia on tulkittava asiaa koskevien 4 luvun kohtien ja/tai 4
luvussa esitettyjen eritelmien mukaisesti.

Nailld erityistapauksilla korvataan 4 luvussa esitetyt vastaavat vaatimukset.

Jos asiaa koskevassa 4 luvun kohdassa asetetut vaatimukset eivdt koske erityistapauksia, vaatimuksia ei ole
toistettu 7.2.9.2-7.2.9.7 kohdassa, ja niitd on sovellettava sellaisenaan.

Belgia
Erityistapaus Luokka Huomautukset
4.2.10 Radanvarren junanilmaisinjirjestelmat T3 Soveltamisala: HS L1
77 kohta — 3.1.2.4 kohta: Tamd erityistapaus liit-
tyy TVM:n (Lyhenne sa-
Ensimmiisen ja viimeisen akselin vélinen etdisyys L - (b1 + noista  Transmission
b2) (kuva 1) on vihintddn 15 000 mm Voie-Machine) kiytto6n
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7.2.9.3

7.2.9.4

Erityistapaus Luokka Huomautukset
4.2.10 Radanvarren junanilmaisinjarjestelmat T3 Soveltamisala: HS L1,
L2, L3 ja L4
77 kohta — 3.1.8 kohta:
Tamd erityistapaus liit-
Irrotetun ajoneuvon tai junayksikon paino on véhintdin tyy TVM:n kdytt6on
40 tonnia
Jos irrotetun ajoneuvon tai junayksikon paino on alle 90
tonnia, ajoneuvossa on oltava jirjestelmd, jolla varmis-
tetaan vaihtolaitteet, joiden sihkoinen tarttumapinta on
vihintddn 16 000 mm
Yhdistynyt kuningaskunta
Erityistapaus Luokka Huomautukset
4.2.10 Radanvarren junanilmaisinjarjestelmat T3 Soveltamisala: HS L1
77 kohta — 3.1.2.4 kohta: Tdmd erityistapaus liit-
tyy TVM:n kayttoon
Ensimmiisen ja viimeisen akselin vdlinen etdisyys L - (b1 +
b2) (kuva 1) on vahintddn 15 000 mm
4.2.10 — Radanvarren junanilmaisinjirjestelmat T3
77 kohta — 3.1.4.1 kohta:
YTE:n 3.1.4.1 kohdassa asetettujen vaatimusten lisaksi hie-
koitus kitkan lisddmiseksi junayksikkoja varten
a) ei ole sallittu etummaisen akselin edelld, kun nopeus on
alle 40 km/h, ja
b) sallitaan vain, kun voidaan osoittaa, ettd vdhintidn
kuusi junayksikon muuta akselia jdd hiekoituskohdan
taakse
4.2.12 ERTMS[ETCS ~ DMI  (Kuljettajan  kéyttoliittyma T3 Tdma erityistapaus on
ERTMS/ETCS:didn) tarpeen, kun DMLn eri-
telmédn liittyvd  avoin
51 kohta: kysymys suljetaan.
Aakkosnumeerisen ndppéimiston kdyttd junan ajonume- Erityistilanne ei vaikuta
ron syottdmisessd on sallittu, jos asiasta annetulla tekni- yhteentoimivuuteen
selld sddnnolld vaaditaan junien aakkosnumeeristen ajo-
numeroiden tukemista
4.2.12 ERTMS[ETCS  DMI  (Kuljettajan  kéyttoliittyma T3 Tdmd erityistapaus on
ERTMS/ETCS:4idn) tarpeen, kun DMLn eri-
telmddn liittyvd avoin
51 kohta: kysymys suljetaan
ETCS DMLssd voidaan esittdd junan dynaaminen nopeus Erityistilanne ei vaikuta
maileina tunnissa (muodossa "mph”), kun junaa kaytetdin yhteentoimivuuteen
Yhdistyneen kuningaskunnan paarataverkoston raide-
osuuksilla
Ranska
Erityistapaus Luokka Huomautukset
4.2.10 Radanvarren junanilmaisinjarjestelmat T3 Tama erityistapaus liit-

77 kohta — 3.1.2.4 kohta:

Ensimmiisen ja viimeisen akselin vilinen etdisyys L - (b1 +
b2) (kuva 1) on vahintddn 15 000 mm

tyy TVM:n kdyttoon
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7.2.9.5

7.2.9.6

77 kohta — 3.1.8 kohta:

Irrotetun ajoneuvon tai junayksikon paino on vihintdin
40 tonnia

Jos irrotetun ajoneuvon tai junayksikon paino on alle 90
tonnia, ajoneuvossa on oltava jirjestelmd, jolla varmis-
tetaan vaihtolaitteet, joiden sihkoinen tarttumapinta on
vihintddn 16 000 mm

Erityistapaus Luokka Huomautukset
4.2.10 Radanvarren junanilmaisinjirjestelmat T3 Tétd erityistapausta voi-
daan tarkistaa, kun rai-
77 kohta — 3.1.9 kohta: devirtapiirien  taajuuk-
sien hallintaan liittyvé
Vastakkaisten pyorien kulkupintojen vilinen sihkovastus avoin kysymys suljetaan
ei ole yli 0,05 ohmia 1,8-2,0 tasavirtavoltin (avoin virta-
piiri) jannitteelld mitattuna
Vastakkaisten pyorien kulkupintojen vilinen reaktanssi ei
saa olla yli f/100 mOhm, kun f on 500 Hz-40 kHz ja
mittauksessa kiytetddn vahintddn virtaa 10 ARMS ja
avointa jannitettd 2 VRMS
4.2.10 - Radanvarren junanilmaisinjirjestelmat T3 Tamd erityistapaus liit-

tyy TVM:n kayttoon

4.2.10 — Radanvarren junanilmaisinjirjestelmat

77 kohta — 3.1.3.2 kohta:

Mitta D (kuva 2) on vihintdin
450 mm nopeudesta riippumatta

viisi vuotta

77 kohta — 3.1.3.4 kohta:

Mitan S}, (kuva 2) vaihteluvili on vahintddn 26,25 mm

Puola
Erityistapaus Luokka Huomautukset
4.2.10 Radanvarren junanilmaisinjirjestelmat T3 Tatd erityistapausta voi-
daan tarkistaa, kun rai-
77 kohta — 3.1.9 kohta: devirtapiirien  taajuuk-
sien hallintaan liittyva
Vastakkaisten pyorien kulkupintojen vilinen sihkovastus avoin kysymys suljetaan
ei ole yli 0,05 ohmia 1,8-2,0 tasavirtavoltin (avoin virta-
piiri) jannitteelld mitattuna
Vastakkaisten pyorien kulkupintojen vilinen reaktanssi ei
saa olla yli f/100 mOhm, kun f on 500 Hz-40 kHz ja
mittauksessa kéytetddn vahintddn virtaa 10 ARMS ja
avointa jannitettd 2 VRMS
Liettua, Latvia
Erityistapaus Luokka Huomautukset
4.2.10 Radanvarren junanilmaisinjarjestelmat T3 Tamd erityistapaus

on tarpeen niin
kauan, kun Liettuan
1520 mm:n
verkostossa kdytetddn
CME-vetureita
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7.2.9.7

7.2.9.8

7.3
7.3.1

7.3.2

7.3.2.1

Ruotsi
Erityistapaus Luokka Huomautukset
4.2.4 Rautateiden viestintitoiminnot — GSM-R P Ei vaikutusta yhteentoi-
mivuuteen

Kohta 65-4.2.3 kohta:

Ohjaamon kahden watin GSM-R-ééniradioita ja vain ETCS-
tiedoille tarkoitettuja radioita sisaltdvien ohjaus-, hallinta-
ja merkinanto-osajirjestelmien kdyttoonotto on sallittu.
Osajdrjestelmien on toimittava verkostoissa, joissa herk-
kyys on -82 dBm

Luxemburg

Erityistapaus Luokka Huomautukset

4.2.10 Radanvarren junanilmaisinjarjestelmat T3
77 kohta — 3.1.2.4 kohta:

1. Ajoneuvoon asennettujen hiekoituslaitteiden on levitet-
tivd hiekkaa enintidn 0,3 litraa minuutissa raidetta

kohti

2. Hiekoitus on kielletty infrastruktuurirekisterissd maarite-
tyilld asemilla

3. Hiekoitus vaihteiden alueella on kielletty

4. Hatajarrutukseen ei sovelleta rajoituksia

ERTMS-jirjestelmii koskevat sdinnot
ERTMS-jirjestelmdn eurooppalainen kdyttionottosuunnitelma

Tassd kohdassa mddritetddn strategia (ERTMS-jdrjestelmin eurooppalainen kiyttoonottosuunnitelma) YTE:n
tdytintoonpanoa varten. Siind madritetdan vélivaiheet, joiden kautta siirrytddn asteittain nykytilanteesta sellai-
seen lopulliseen tilanteeseen, jossa YTE:d noudatetaan yleisesti.

ERTMS-jérjestelmin eurooppalainen kiyttdonottosuunnitelma ei koske jasenvaltion alueella olevia ratoja, jos
sen rataverkko on erillinen taikka meren, maantieteellisten olojen tai eri raideleveyden eristimd muusta yhtei-
son rataverkosta.

Radanvarren ERTMS-jdrjestelman toteutus

ERTMS-jérjestelmin eurooppalaisen kdyttoonottosuunnitelman tavoitteena on varmistaa, etti ERTMS-laitteilla
varustettuja vetureja, kiskobusseja ja muuta rautatiekalustoa voidaan vihitellen kayttdd yhi useammilla radoilla
ja jrjestelyratapihoilla ja yhd useammissa satamissa ja terminaaleissa ilman, ettdi ERTMS-laitteiden lisdksi
tarvitaan myos kansallisia laitteita.

Tamd ei tarkoita, ettd nykyiset luokan B jarjestelmit on poistettava suunnitelmaan kuuluvilta radoilta. Kayt-
toonottosuunnitelmassa ilmoitettuun pdivimairdin mennessd ERTMS-laitteilla varustetuille vetureille, kiskobus-
seille ja muulle rautatiekalustolle on kuitenkin taattava padsy kayttoonottosuunnitelman soveltamisalaan kuu-
luville rataosuuksille ilman, ettd kyseisiin ajoneuvoihin on asennettava luokan B jirjestelma.

Terminaalialueet, kuten satamat tai sataman tietyt rataosuudet, joita ei ole varustettu luokan B jirjestelmalld,
vastaavat 7.3.2.2 kohdassa asetettuja vaatimuksia, jos rautatiekalustolle annetaan paasy kyseisille terminaalialu-
eille ilman, ettd niiltd vaaditaan tiettyjd automaattisen junakulunvalvonnan laitteita.

Kahdesta tai useammasta raiteesta koostuva rata katsotaan varustetuksi, kun kaksi raidetta on varustettu niin,
ettd lilkenne on mahdollista molempiin suuntiin. Kun liikkennekdytdvin rataosuudella on useampi kuin yksi
rata, vihintddn yksi rata on varustettava; koko liikennekdytiva katsotaan varustetuksi, kun vihintddn yksi rata
on varustettu koko litkennekéytivin pituudelta.

Liikennekdytdviat

Jaljempdna 7.3.4 kohdassa kuvatut kuusi likkennekdytivdd on varustettava ERTMS-jarjestelmalld kyseisessd
kohdassa mainitun aikataulun mukaisesti (*).

(") YTE:n 7.3.4 kohdassa siddetddn kyseisten liikennekdytivien varustamisen méirdajoista, jotta yhteentoimivaa ERTMS-verkostoa voidaan

kehittdd vaiheittain. Useissa tapauksissa mairdaikoja on aikaistettu vapaachtoisilla sopimuksilla.
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7.3.2.2

7.3.2.3

7.3.2.4

7.3.2.5

7.3.2.6

Yhteydet Euroopan tdrkeimpiin satamiin, jdrjestelyratapihoille, rahtitermi-
naaleihin ja rahdinkuljetusalueille

Jaljempana 7.3.5 kohdassa luetelluista satamista, jirjestelyratapihoilta, rahtiterminaaleista ja rahdinkuljetusalu-
eilta on luotava yhteys ainakin yhteen kuudesta 7.3.4 kohdassa méiritetystd liikennekiytivistd 7.3.5 kohdassa
mainittuun méirdaikaan mennessd ja siind mainituilla ehdoilla.

Suurten nopeuksien rautatieverkko

ERTMS/ETCS-radanvarsilaitteiston asentaminen on pakollista, kun

1. radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajdrjestelmin junakulunvalvonta-osa asennetaan ensimmdisen
kerran (luokan B jdrjestelmilld tai ilman) tai

2. radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajarjestelmin kaytossd olevaa junakulunvalvonta-osaa kehi-
tetddn niin, ettd kdytossd olevan aiemman sukupolven jirjestelmin toiminnot, suoritustaso ja/tai yhteentoi-
mivuuteen vaikuttavat liitdnndt (ilmavilit) muuttuvat. Timd ei koske muutostoitd, jotka katsotaan valtti-
mittomiksi turvallisuuteen liittyvien puutteiden korjaamiseksi aiemman sukupolven laitteistoissa.

ERTMS/ETCS-jérjestelmd on suositeltavaa asentaa aina, kun jo kiytossd olevan rataosuuden infrastruktuuria tai
energiaosajirjestelmad kehitetddn, uudistetaan tai huolletaan, edellyttien etti ERTMS/ETCS-jirjestelmin asenta-
miseen kyseiselle rataosuudelle kiytetddn alle 10 prosenttia kaikista kehittimiseen/uudistamiseen/kunnossapi-
toon tarkoitetuista varoista.

EU:n rahoittamat hankkeet

Sanotun vaikuttamatta 7.3.2.1, 7.3.2.2 ja 7.3.2.3 kohdan sdinndsten soveltamiseen, Euroopan aluekehitys-
rahastosta ja/tai koheesiorahastoista (Euroopan aluekehitysrahastoa, Euroopan sosiaalirahastoa ja koheesiorahas-
toa koskevista yleisistd sddnnoksistd 11 paivand heindkuuta 2006 annettu neuvoston asetus (EY) N:o
1083/2006 (1)) ja/tai TEN-T-rahastoista (Euroopan parlamentin ja neuvoston péitos N:o 1692/96/EY (%) ra-
hoitustukea saavissa rautatieinfrastruktuuria koskevissa hankkeissa ERTMS/ETCS-jrjestelmdn asentaminen on
pakollista, jos

1. ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmin junakulunvalvontaosa asennetaan ensimmdisen kerran tai

2. jo kdytossd olevan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmin junakulunvalvontaosaa kehitetddn niin,
ettd osajdrjestelmédn toiminnot tai suorituskyky muuttuvat.

I[lmoittaminen

Jokaisen 7.3.4 kohdassa kuvatun liikennekdytdvan osalta jdsenvaltioiden on joko ilmoitettava komissiolle
ERTMS-jérjestelmin tarkka asennusaikataulu liikennekdytiavan osuudelle tai vahvistettava, ettd jirjestelmd on
jo asennettu kyseiselle osuudelle. Tiedot on ilmoitettava komissiolle viimeistddn kolme vuotta ennen 7.3.4
kohdassa médritettyd laitteiden viimeistd asennuspdivad kyseisen lifkennekdytdvin osuuden osalta.

Jasenvaltioiden on jokaisen 7.3.5 kohdassa luetellun sataman, jirjestelyratapihan, rahtiterminaalin ja rahdinkul-
jetusalueen osalta ilmoitettava kaytettavit radat, joilla ne yhdistetdan johonkin 7.3.4 kohdassa luetelluista
liikennekaytavistd. Nimd tiedot on ilmoitettava komissiolle viimeistddn kolme vuotta ennen 7.3.5 kohdassa
madritettyd paivimadrad, ja niistd on kdytava ilmi laitteiden viimeinen asennuspéivé satamaan, jarjestelyratapi-
halle, rahtiterminaaliin tai rahtililkennealueelle. Euroopan komissio voi tarvittaessa pyytdd muutoksia etenkin
tietyilld jarjestelmilld varustettujen ratojen yhdenmukaisuuden varmistamiseksi rajanylityskohdissa. Jasenvaltioi-
den on joko ilmoitettava komissiolle ERTMS+jirjestelman tarkka asennusaikataulu naille maarityille radoille tai
vahvistettava, ettd jirjestelmd on jo asennettu ndille méddratyille radoille. Ndma tiedot on ilmoitettava komis-
siolle viimeistdan kolme vuotta ennen 7.3.5 kohdassa maddritettyd pdivimddrad, ja niisti on kdytavd ilmi
laitteiden viimeinen asennuspdivd satamaan, jarjestelyratapihalle, rahtiterminaaliin tai rahtiliikennealueelle.

Tarkoissa aikatauluissa on erityisesti esitettdvd maérdpdivd, johon mennessi rataa varten tarkoitetun laitteiston
tarjouskilpailu on saatettava paitokseen, kdytettavit menettelyt, joilla varmistetaan yhteentoimivuus liikenne-
kdytavan varrella olevien naapurivaltioiden kanssa, sekd hankkeen tirkeimmat vilitavoitteet. Jasenvaltioiden on
ilmoitettava komissiolle ndiden ratojen varustamisessa tapahtuneesta edistymisestd kahdentoista kuukauden
vilein lahettimilld sille ajan tasalle saatettu aikataulu.

Viivistykset

Jos jdsenvaltio odottaa viivastyksid tdssd paatoksessd esitetyistd maardajoista, sen on viipymadttd ilmoitettava
asiasta komissiolle. Sen on toimitettava komissiolle asiakirjakansio, jossa on hankkeen tekninen kuvaus ja
ajantasainen kayttoonottosuunnitelma. Asiakirjoista on myos kdytava ilmi viivdstyksen syyt sekd jasenvaltion
toteuttamat korjaavat toimet.

() EUVL L 210, 31.7.2006, s. 25.
() EYVL L 228, 9.9.1996, s. 1.
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Jasenvaltiolle asetettua maardaikaa voidaan jatkaa enintddn kolme vuotta, jos viivéstys on aiheutunut seikoista,
joihin jdsenvaltio ei kohtuudella voi vaikuttaa, kuten toimittajien epdonnistumisesta tai asianmukaisen testi-
kaluston puutteen aiheuttamista lupamenettelyyn liittyvistd ongelmista. Jasenvaltio voi pyytid lisdaikaa vain, jos
seuraavat ehdot tdyttyvit:

1. Tarvittavat, edelld 7.3.2.5 kohdassa tarkoitetut ilmoitukset ovat saapuneet ajoissa ja taydellisina.

2. Edelld 7.3.2.6 kohdan ensimmaisessd kappaleessa tarkoitettu asiakirjakansio sisiltdd selkedt todisteet siité,
ettd jasenvaltio ei ole voinut vaikuttaa viivdstyksen syihin.

3. Koordinoinnista, junan ja radanvarren laitteiden toimittajista sekd tuotteiden integroinnista ja testauksesta
vastaa toimivaltainen viranomainen.

4. Olemassa olevien laboratorioiden palveluja on kdytetty asianmukaisessa laajuudessa.
5. Voidaan osoittaa, ettd asianmukaisia toimia on toteutettu lisaviivastyksien valttimiseksi.

Komissio tarkastelee jdsenvaltion lihettimit asiakirjat ja sen ehdottamat toimet ja ilmoittaa tarkastelunsa
tuloksen direktiivin 2008/57[EY 29 artiklassa tarkoitetulle komitealle.

Junan ERTMS-laitteisto

Vuoden 2012 tammikuun 1 péivén jdlkeen tilatut tai 1 pdivdn tammikuuta 2015 jilkeen kdyttoonotetut uudet
veturit, kiskobussit ja muu ohjaamolla varustettu ja ilman vetoapua liikkumaan kykenevi liikkuva kalusto on
varustettava ERTMS-jarjestelmalla.

Tdama vaatimus ei koske uusia jarjestelyvetureita ja muita uusia vetureita, uusia kiskobusseja tai muuta uutta
ohjaamolla varustettua liikkuvaa kalustoa, jos ne on suunniteltu yksinomaan kansalliseen liikenteeseen tai
alueelliseen rajanylitysliikenteeseen. Jasenvaltiot voivat kuitenkin asettaa lisdvaatimuksia kansallisella tasolla,
erityisesti seuraavissa tarkoituksissa:

1. Ainoastaan ERTMS-laitteilla varustettujen veturien péisy sallitaan ERMTS-laitteilla varustetuille radoille, jotta
olemassa olevat kansalliset jarjestelmit voidaan poistaa kdytosti,

2. vaaditaan, ettd uudet jdrjestelyveturit ja/tai muu uusi ohjaamolla varustettu likkkuva kalusto, myos yksin-
omaan kansalliseen litkenteeseen tai alueelliseen rajanylitysliikenteeseen suunniteltu kalusto, varustetaan
ERTMS-laitteilla.

Suurten nopeuksien rautatieverkko

ERTMS/ETCS-laitteiston asentaminen junaan on pakollista, kun
1. junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmain asennetaan uusi junakulunvalvontaosa tai

2. junan ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajirjestelmin kiytossi olevaa junakulunvalvontaosaa kehitetdin
niin, ettd kdytossi olevan aiemman sukupolven jérjestelmin toiminnot, suoritustasot ja/tai yhteentoimivuu-
teen vaikuttavat liitinndt muuttuvat. Tima ei koske muutostoitd, jotka katsotaan valttamattomiksi turvalli-
suuteen liittyvien puutteiden korjaamiseksi aiemman sukupolven jdrjestelmissi.
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7.3.4 Radat, joista liikennekdytavit muodostuvat

Liikennekdytavi A — varustetaan vuoteen 2015 mennessi

Rotterdam

Zevenaar

Emmerich

Oberhausen

Kéln

@ Mainz

@ Mannheim

@ Offenburg

Chiasso
Domodossola

Como ..

Premosello

‘Seregno

Gallarate

iMonza
iMilano

Borgomanero §

Vignale Payia P—

Alessandria

Ovada

Genova

ogH:era Piacenza
i Varustetaan vuoteen  ;
...2020 mennessa !
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Liikennekdytavd B (')
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(") Rajoittamatta Euroopan laajuisen suurten nopeuksien rautatiejirjestelmad koskevan lainsdaddnnon soveltamista voidaan suurnopeus-
rataosuuksien ldpi luoda yhteyksid, edellyttden ettd tavarajunille osoitetaan reitit. Vuoteen 2020 mennessi luodaan ainakin yksi ERTMS-
laitteilla varustettu yhteys Tanskan ja Saksan vilille (Flensburg-Hampuri tai Redby-Puttgarden), muttei vilttdmattd kahta. Brennerin
tunneli varustetaan ERTMS-laitteilla, kun infrastruktuurity6t on saatu valmiiksi (tavoitteena vuosi 2020).
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Liikennekdytava C (1)
R e
Mechelen Aarschot

Varustetaan vuoteen 2015 mennessa
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(") Nancyn ja Rédingin vilinen yhteys valmistuu vuoteen 2020 mennessi.

A AR A L R T T Ty T L Y T T T EE YL TNy \nnn\\lunnc\unnn\nun\nun\n\nun\nunu‘\nuuunn

Gevrey

Sveitsin raja
(Basel)



23.2.2012

Euroopan unionin virallinen lehti

L 51/53

Liikennekdytava D (')

Varustetaan vuoteen 2015 mennessa
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(") Kaksi uutta haaraa varustetaan vuoteen 2020 mennessd: Montmélian-Grenoble-Valence ja Lyon-Valence-Arles-Miramas (Rhonen

vasemmalla rannalla).
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7.3.5 Euroopan tirkeimmdt satamat, jdrjestelyratapihat, rahtiterminaalit ja rahdinkuljetusalueet
Maa Rahtilitkennealue Paivamaird Huomautus
Belgia Antwerpen 31.12.2015 Yhteys myos Rotterdamiin val-

mistuu vuoteen 2020 mennessd

Gent 31.12.2020
Zeebrugge 31.12.2020
Bulgaria Burgas 31.12.2020 Yhteys liikennekdytivdan E edel-
lyttdd laitteiden asentamista rata-
osuuksilla Burgas—Sofia ja Sofia—
Vidin-Calafat ja Calafat—Curtici
Romaniassa (PP22)
Tsekki Praha 31.12.2015
Lovosice 31.12.2020
Tanska Taulov 31.12.2020 Yhteyden luominen tihdn termi-
naaliin tarkoittaa, ettd Flensburgin
ja Padborgin vilinen rata on va-
littu ERTMS-laitteilla varustetuksi
yhteydeksi — katso litkennekéyta-
vidd B koskeva alaviite
Saksa Dresden (1) 31.12.2020 Suora yhteys litkennekéytavien E
ja F (Dresdenistd Hannoveriin) vé-
lille on my6s varmistettava vuo-
teen 2020 mennessd
Lyypekki 31.12.2020
Duisburg 31.12.2015
Hampuri () 31.12.2020
Koln 31.12.2015
Miinchen 31.12.2015
Hannover 31.12.2015
Rostock 31.12.2015
Ludwigshafen/Mann- 31.12.2015
heim
Niirnberg 31.12.2020
Kreikka Pireus 31.12.2020 Yhteys liikennekdytavaan E edel-
lyttdd rataosuuden Kulata—Sofia
varustamista Bulgariassa
Espanja Algeciras 31.12.2020
Madrid 31.12.2020
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Maa Rahtilikennealue Pdivimaard Huomautus

Pamplona 31.12.2020 Kolme yhteyttd vaaditaan. Yhteys
Pariisiin Hendayen kautta, yhteys
Pamplonasta Madridiin ja yhteys
Pamplonasta likkennekdytavdian D
Zaragozan kautta

Zaragoza 31.12.2020

Tarragona 31.12.2020

Barcelona 31.12.2015

Valencia 31.12.2020

Ranska Marseille 31.12.2020

Perpignan 31.12.2015

Avignon 31.12.2015

Lyon 31.12.2015

Le Havre 31.12.2020

Lille 31.12.2020

Dunkerque 31.12.2020

Pariisi 31.12.2020 Seuraavat yhteydet luodaan vuo-
teen 2020 mennessd: i) Hendaye
i) Englannin kanaali iii) Dijon iv)
Metz Epernayn ja Chélons-en-
Champagnen kautta.

Italia La Spezia 31.12.2020

Genova 31.12.2015

Gioia Tauro 31.12.2020

Verona 31.12.2015

Milano 31.12.2015

Taranto 31.12.2020

Bari 31.12.2020

Padova 31.12.2015

Trieste 31.12.2015

Novara 31.12.2015
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Maa Rahtiliikennealue Paivamdard Huomautus
Venetsia 31.12.2020
Bologna 31.12.2020
Rooma 31.12.2020
Luxemburg Bettembourg 31.12.2015
Unkari Budapest 31.12.2015
Alankomaat Amsterdam 31.12.2020
Rotterdam 31.12.2015 Yhteys ~ Antwerpeniin  luodaan
my6s vuoteen 2020 mennessd
Itdvalta Graz 31.12.2020
Wien 31.12.2020
Puola Gdynia 31.12.2015
Katowice 31.12.2020
Wroclaw 31.12.2015 Ratayhteys Wroclaw-Legnica on
varustettava vuoteen 2020 men-
nessa, jotta varmistetaan suora
yhteys Saksan rajalle (Gorlitz)
Gliwice 31.12.2015
Poznan 31.12.2015
Varsova 31.12.2015
Portugali Sines 31.12.2020
Lissabon 31.12.2020
Romania Constanta 31.12.2015
Slovenia Koper 31.12.2015
Ljubljana 31.12.2015
Slovakia Bratislava 31.12.2015
Yhdistynyt ~ kuningas- | Bristol Tahin terminaaliin luodaan yhte-
kunta ys, kun liikennekdytavdd C jatke-

taan Englannin kanaalitunneliin
saakka

(") Saksa tekee parhaansa varustaakseen litkennekiytivin E rataosuuden Dresdenistd Tsekin rajalle jo aikaisemmin.
(%) Saksa varustaa ratayhteyden Hampuriin, mutta sataman alue saattaa olla vain osittain varustettu vuoteen 2020 mennessa.
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Perusparametreissa (timin YTE:n 4 luku) esitettyjen viittausten osalta vastaavat pakolliset eritelmit esitetddn seuraavassa

taulukossa taulukon 2 kohtien avulla.

LIITE A

Viitetiedot

Taulukko A 1

Viite 4 luvussa Luettelonumero (katso taulukko A 2) Viite 4 luvussa Luettelonumero (katso taulukko A 2)
4.1 424 ¢ 73, 74
4.1a 1 424 f 32, 33
4.1b 32 424¢g 48
4.1c 3 424h 69, 70
4.2.4j 71, 72
4.2.1 424k 75,76
421a 27,78
421b 28 4.2.5
4.25a 64, 65
4.2.2 425D 10, 39, 40
422a 14 4.25¢ 19, 20
422b 1, 4,13, 15 4.254d 9, 43
422c 31, 37 425 e 16, 50
4.2.24d 18, 20
422 e 6 4.2.6
422 f 7 4.26a 8, 25, 26, 49
426D 45
4.2.3 4.2.6 ¢ 46
423a 14 42.6d 34
423D 1, 4,13, 15 4.2.6 ¢ 20
423¢ 31,37b, ¢, d 426 f 44
423d 18, 21
4.2.7
4.2.4 4.2.7 a 12
424a 64, 65 42.7b 62, 63
42.4b 66 4.2.7 ¢ 34
424c 67 4.2.74d 9
4.2.4d 68 427 e 16
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Viite 4 luvussa Luettelonumero (katso taulukko A 2) Viite 4 luvussa Luettelonumero (katso taulukko A 2)
4.2.8 4.2.12

4.28a 11, 4.212a 51
4.2.9 4.2.13

4.29a 23 4.2.13a 32, 33, 51
4.2.10 4.2.14

4.2.10a 77 (3.1 kohta) 4.2.14a 5
4.2.11 4.2.15

4211a 77 (3.2 kohta) 42.15a 38

Eritelmiit

Sovellettaessa titd YTE:td kaikki jiljempénd olevassa taulukossa A 2 lueteltujen eritelmien ilmoitetut versiot ovat oi-
keudellisesti sitovia. Asiakirjat, joihin viitataan taulukossa A 2 luetellussa eritelmdssi, annetaan vain tiedoksi, ellei taulu-
kossa A 2 toisin todeta.

Jos taulukossa A 2 lueteltujen eritelmien lausekkeet eivit vastaa edelld mainittuja sidannoksid, viimeksi mainittu katsotaan
lainvoimaiseksi.

Huomautus: taulukossa A 2 merkinnalld "Varattu” merkityt kohdat vastaavat liitteessd G lueteltuja avoimia kohtia.

Taulukko A 2

Pakollisten eritelmien luettelo

Lﬂf:;zlrz_ Viite Eritelmén nimi Versio Hzﬁ: :tu—

1 ERA/ERTMS/003204 ERTMS/ETCS:n toiminnallisten vaatimusten eritelmd | 5.0

2 Tarkoituksellisesti poistettu

3 UNISIG SUBSET-023 Termi- ja lyhenneluettelo 2.0.0

4 UNISIG SUBSET-026 Jarjestelmédvaatimusten eritelma 2.3.0

5 UNISIG SUBSET-027 Rekisterdintilaitteen FFFIS-eritelma 23.0 Huo-
mautus
1

6 UNISIG SUBSET-033 Kuljettajan kayttoliittymédn FIS-eritelma 2.0.0

7 UNISIG SUBSET-034 Junaliitdnndn FIS-eritelma 2.0.0

8 UNISIG SUBSET-035 Sovitustiedonsiirtomoduulin (STM:n) FFFIS-eritelmd 2.1.1

9 UNISIG SUBSET-036 Eurobaliisin FFFIS-eritelmé 2.4.1

10 UNISIG SUBSET-037 Euroradion FIS-eritelma 2.3.0

11 UNISIG SUBSET-038 Offline-periaatteella tapahtuvan avainhallinnan FIS-eri- | 2.3.0

telmd
12 UNISIG SUBSET-039 Radiosuojastuskeskusten valisen luovutuksen FIS-eri- | 2.3.0

telmd
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LnL:frtr::L(())_ Viite Eritelmén nimi Versio Hrlfkn: :tu_
13 UNISIG SUBSET-040 Mitoitusta ja teknistd suunnittelua koskevat sdannot | 2.3.0
14 UNISIG SUBSET-041 Yhteentoimivuuden suoritustasovaatimukset 2.1.0
15 ERA SUBSET-108 Yhteentoimivuuteen liittyvd YTE:n liitteen A asiakirjo- | 1.2.0
jen kooste

16 UNISIG SUBSET-044 Eurosilmukka-osajdrjestelmian FFFIS-eritelma 2.3.0

17 Tarkoituksellisesti poistettu

18 UNISIG SUBSET-046 Radion lisdajotietojen FFFS-eritelma 2.0.0

19 UNISIG SUBSET-047 Radanvarresta junaan annettuja radion lisaajotietoja | 2.0.0
koskeva FIS-eritelma

20 UNISIG SUBSET-048 Veturin radion lisdajotietoja koskeva FFFIS-eritelmd 2.0.0

21 UNISIG SUBSET-049 Radion lisdajotietoja koskeva FlS-eritelmd, jossa mu- | 2.0.0
kana koodain ja asetinlaitteet

22 Tarkoituksellisesti poistettu

23 UNISIG SUBSET-054 ETCS-muuttujien arvojen madritys 2.1.0

24 Tarkoituksellisesti poistettu

25 UNISIG SUBSET-056 STM:n turva-aikakerrosta koskeva FFFIS-eritelmd 2.2.0

26 UNISIG SUBSET-057 STM:n turvalinkkikerrosta koskeva FFFIS-eritelmi 2.2.0

27 UNISIG SUBSET-091 ETCS:n tason 1 ja 2 teknistd yhteentoimivuutta kos- | 2.5.0
kevat turvallisuusvaatimukset

28 Varattu Toimintavarmuutta ja kdyttovarmuutta koskevat vaa-
timukset

29 UNISIG SUBSET-102 K-liitanndn testieritelma 1.0.0

30 Tarkoituksellisesti poistettu

31 UNISIG SUBSET-094 Junan vertailutestilaitteiston toiminnalliset vaatimukset | 2.0.2

32 EIRENE FRS GSM-R:n toiminnallisten vaatimusten eritelma 7

33 EIRENE SRS GSM-R:n jirjestelmavaatimusten eritelma 15

34 A11T6001 12 FFFIS-eritelmd, joka koskee (MORANE) radiolihetyksid | 12
EuroRadiota varten

35 Tarkoituksellisesti poistettu

36 a | Tarkoituksellisesti poistettu

36 b | Tarkoituksellisesti poistettu

36 ¢ | UNISIG SUBSET-076-2 STM:n FFFIS-eritelmd; testitapauksia koskeva asiakirja | 1.0.0

37 a | Tarkoituksellisesti poistettu

37b | UNISIG SUBSET-076-5-2 Ominaisuuksiin liittyvid testitapauksia 2.3.1

37 ¢ | UNISIG SUBSET-076-6-3 Testisekvenssit 2.3.1

37d | UNISIG SUBSET-076-7 Testieritelmien soveltamisala 1.0.2
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Eltﬁzlr(())_ Viite Eritelmén nimi Versio Hltjl?kr? :tu—
37 e | Tarkoituksellisesti poistettu
38 06E068 ETCS:n merkkitaulun mdiritelma 2.0
39 UNISIG SUBSET-092-1 ERTMS EuroRadion yhteensopivuusvaatimukset 2.3.0
40 UNISIG SUBSET-092-2 ERTMS EuroRadion turvakerrosta koskevia testita- | 2.3.0
pauksia
41 Tarkoituksellisesti poistettu
42 Tarkoituksellisesti poistettu
43 UNISIG SUBSET 085 Eurobaliisin testien FFFIS-eritelmd 2.2.2
44 Varattu Matkan mittauksen FIS-eritelmd
45 UNISIG SUBSET-101 K-liitinndn eritelma 1.0.0
46 UNISIG SUBSET-100 G-liitinnén eritelmd 1.0.1
47 Tarkoituksellisesti poistettu
48 Varattu Siirrettdvien GSM-R-laitteiden testieritelma
49 UNISIG SUBSET-059 STM:n suoritustasovaatimukset 2.1.1
50 UNISIG SUBSET-103 Eurosilmukan testieritelma 1.0.0
51 Varattu Kuljettajan ja koneen vilisen liitinndn ergonomiset
nikokohdat
52 UNISIG SUBSET-058 STM:n sovelluskerroksen FFFIS-eritelma 2.1.1
53 Tarkoituksellisesti poistettu
54 Tarkoituksellisesti poistettu
55 Tarkoituksellisesti poistettu
56 Tarkoituksellisesti poistettu
57 Tarkoituksellisesti poistettu
58 Tarkoituksellisesti poistettu
59 Tarkoituksellisesti poistettu
60 Tarkoituksellisesti poistettu
61 Tarkoituksellisesti poistettu
62 Varattu Radiosuojastuskeskusten vilisen turvallisen viestinnin
UNISIG SUBSET-099 liitannan testieritelma
63 UNISIG SUBSET-098 Radiosuojastuskeskusten vilisen turvallisen viestinnan | 1.0.0°
liitdnta
64 EN 301 515 GSM:n rautatiekdyton vaatimukset 2.3.0 Huo-
mautus
2
65 TR 102 281 GSM:n rautatiekdyton yksityiskohtaiset vaatimukset 1.0.0 Huo-
mautus
3
66 (MORANE) A 01 T 0004 1 | Yhteentoimivuutta koskevat ASCI:n vaihtoehdot 1
67 (MORANE) P 38 T 9001 GSM-R:n SIM-korttien FFFIS-eritelmi 4.1
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Luettelo- Viite Eritelmén nimi Versio Huomau-
numero tukset
68 ETSI TS 102 610 Rautaticjdrjestelmien televiestintd. GSM. UUIE:n kdytt6 | 1.1.0
rautatiejarjestelmien GSM-toiminnassa
69 (MORANE) F 10 T 6002 Ensisijaisten kutsujen vahvistamista koskeva FFFS-eri- | 4
telma
70 (MORANE) F 12 T 6002 Ensisijaisten kutsujen vahvistamista koskeva FIS-eritel- | 4
ma
71 (MORANE) E 10 T 6001 Toimintaan liittyvid viesteji koskeva FFFS-eritelmi 4
72 (MORANE) E 12 T 6001 Toimintaan liittyvid viestejd koskeva FIS-eritelmé 5.1
73 (MORANE) F 10 T6001 Sijaintiin perustuvia ilmoituksia koskeva FFFS-eritelma | 4
74 (MORANE) F 12 T6001 Sijaintiin perustuvia ilmoituksia koskeva FIS-eritelmi | 3
75 (MORANE) F 10 T 6003 Toiminnallisten numeroiden esittdmistd vastaanotta- | 4
jille ja soittajille koskeva FFFS-eritelma
76 (MORANE) F 12 T 6003 Toiminnallisten numeroiden esittdmistd vastaanotta- | 4
jille ja soittajille koskeva FIS-eritelma
77 ERA/ERTMS/[033281 Radanvarren ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajarjes- | 1.0
telmien ja muiden osajdrjestelmien valiset liitdnnat
78 Varattu ETCS DMI-toimintojen turvallisuusvaatimukset

Huomautus 1:

Huomautus 2:

Huomautus 3:

Sertifiointimenettelyssd on sovellettava jiljempéni olevassa taulukossa lueteltuja standardeja, sanotun kuitenkaan vaikut-

tarvitse rekisteroida.

standardin EN 301 515 kohdassa 2.1 luetellut eritelmit ovat pakollisia.

standardin TR 102 281 taulukossa 1 ja 2 luetellut muutospyynnét ovat pakollisia.

Taulukko A 3

Pakollisten standardien luettelo

tamatta timdn YTE:n 4 ja 6 luvun sddnnosten soveltamiseen.

vain rekisteroitdvien tietojen toiminnallinen kuvaus on pakollinen, eiké liitinnin teknisid ominaisuuksia

nro

Viite

Asiakirjan nimi ja lisitietoja

Versio

Al

EN 50126

Rautatiesovellukset — Toimintavarmuuden, kiyttovarmuuden,
kunnossapidettivyyden ja turvallisuuden (RAMS) méirittely
ja esittdiminen

1999

A2

EN 50128

Rautatiesovellukset — Tietoliikenne-, merkinanto- ja tietojen-
kisittelyjdrjestelmat — rautateiden ohjaus- ja turvajdrjestel-
mien ohjelmistot

2001

A3

EN 50129

Rautatiesovellukset — Tietoliikenne-, merkinanto- ja tietojen-
ksittelyjarjestelmdt — Turvallisuuteen liittyvit elektroniset
merkinantojdrjestelmit

2003

A4

EN 50159-1

Rautatiesovellukset — Tietoliikenne-, merkinanto- ja tietojen-
kisittelyjdrjestelmit — Osa 1

2001

A5

EN 50159-2

Rautatiesovellukset — Tietolitkenne-, merkinanto- ja tietojen-
kisittelyjarjestelmdt — Osa 2: Avoimien viestinsiirtojarjestel-
mien turvallisuuteen liittyvd viestintd

2001
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Tarkoituksellisesti poistettu

Tarkoituksellisesti poistettu

Tarkoituksellisesti poistettu

Tarkoituksellisesti poistettu

Tarkoituksellisesti poistettu

LIITE B

LITE C

LIITE D

LIITE E

LITE F
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LIITE G

AVOIMET KYSYMYKSET

Avoin kysymys

Huomautukset

Jarrutuskykyi koskevat nakokohdat

Tdmi avoin kysymys ratkaistaan ERTMS/ETCS:n perusohjeella
3. Yhdenmukaistettu jarrutuskykymalli on jo esitetty tiedoksi
liitteessd A olevan A 2 taulukon 15 kohdassa

28 kohta — kayttovarmuus

Ohjaus-, hallinta- ja merkinantolaitteiston hdirioistd aiheutu-
vien hiirio- ja vajaatoimintatilanteiden runsas esiintyminen
heikentid jarjestelmén turvallisuutta. Timén valttimiseksi maa-
ritetddn toimintavarmuutta/kdyttovarmuutta koskevat vihim-
maisvaatimukset.

78 kohta — ETCS DMI-toimintojen turvallisuusvaatimuk-
set

Tamd avoin kysymys koskee junan ETCS-jarjestelmin ja kul-
jettajan vilistd liitdntdd, toisin sanoen virheitd tietojen esitti-
misessd ja tietojen ja komentojen syottimisessa.

51 kohta — kuljettajan ja koneen vilisen liitdnnin ergo-
nomiset nakokohdat

Tdmd avoin kysymys ratkaistaan ERTMS/ETCS:n perusohjeella
3. Eritelmd on annettu vain tiedoksi.

Pyoran vidhimmdishalkaisija yli 350 kilometrin tuntino-
peuksissa

Katso liitteessi A olevan A 2 taulukon 77 kohta

Akselin vihimmaisetdisyys yli 350 kilometrin tuntinope-
uksissa

Katso liitteessi A olevan A 2 taulukon 77 kohta

Metalliton ja induktiivisista osista vapaa tila pyorien vi-
lissa

Katso liitteessd A olevan A 2 taulukon 77 kohta.
Tamd avoin kysymys ei koske tavaravaunuja

Raiteille levitettivin hiekan ominaisuudet

Katso liitteessi A olevan A 2 taulukon 77 kohta

Ajoneuvon metalliosien paino

Katso liitteessi A olevan A 2 taulukon 77 kohta

iikkuvan kaluston ominaisuuksien yhdistelma riittdvin
dynaamisen vaihtoimpedanssin takaamiseksi

Katso liitteessi A olevan A 2 taulukon 77 kohta

Sahkomagneettiset hdiriot (sdhkoradan ajovirta)

Katso liitteessi A olevan A 2 taulukon 77 kohta

Sahkomagneettiset hdiriot (sshkomagneettiset kentit)

Katso liitteessd A olevan A 2 taulukon 77 kohta.
Tamad avoin kysymys ei koske muita kuin tasavirtaisia voiman-
lahteitd

Tasavirralla ja alhaisella taajuudella toimivat sahkoradan
ajovirran komponentit

Katso liitteessda A olevan A 2 taulukon 77 kohta

Magneetti-/pyorrevirtajarrujen kiytto

Katso liitteessi A olevan A 2 taulukon 77 kohta




	Komission päätös , annettu 25 päivänä tammikuuta 2012, Euroopan laajuisen rautatiejärjestelmän ohjaus-, hallinta- ja merkinanto-osajärjestelmiä koskevasta yhteentoimivuuden teknisestä eritelmästä (tiedoksiannettu numerolla K(2012) 172) (ETA:n kannalta merkityksellinen teksti) (2012/88/EU)

