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MAARUSED

KOMISJONI RAKENDUSMAARUS (EL) 2017/306,
6. veebruar 2017,

milles esitatakse laevavarustuse projekteerimis-, ehitus- ja toimivusnéuded ning katsestandardid

(EMPs kohaldatav tekst)

EUROOPA KOMISJON,

vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja noukogu 23. juuli 2014. aasta direktiivi 2014/90/EL, milles kasitletakse
laevavarustust ja millega tunnistatakse kehtetuks ndukogu direktiiv 96/98EU, (') eriti selle artikli 35 1diget 2,

ning arvestades jargmist:

(1)

Selleks et holbustada direktiivi 2014/90/EL iihtlustatud, kiiret ja lihtsat rakendamist, peaks konealuse direktiivi
alusel voetavad rakendusaktid olema komisjoni méaarused.

Direktiivi 2014/90/EL kohaselt peab komisjon mirkima &ra rahvusvahelistes oigusaktides sdtestatud
projekteerimis-, ehitus- ja toimivusnduded ja katsestandardid ning samuti kuupdevad, millest alates kdonealuseid
nodudeid ja katsestandardeid kohaldama peab.

Varustus, mille suhtes kohaldatakse liidu iihtlustatud ndudeid direktiivi 2014/90/EL ja selle rakendusaktide raames
esmakordselt, tuleks sonaselgelt loetleda uue esemena kiesoleva médruse lisa veerus 1.

On mdistlik ja proportsionaalne lubada tileminekuperioodil turustada ja paigaldada ELi laeva pardale uut eset,
mis vastab lilkmesriigis enne kdesoleva mairuse joustumist kehtinud riiklikele tiitibikinnitusnduetele.

Kiesoleva miirusega ettendhtud meetmed on kooskdlas laevade pohjustatud merereostuse viltimise ja
meresdiduohutuse komitee (COSS) arvamusega,

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA MAARUSE:

Artikkel 1

Rahvusvahelistes digusaktides sitestatud projekteerimis-, ehitus- ja toimivusndudeid ning katsestandardeid kohaldatakse
laevavarustuse iga eseme suhtes vastavalt kdesoleva maaruse lisale.

(") ELTL257,28.8.2014,1k 146.
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Artikkel 2

Kidesoleva maidruse lisa veerus 1 uue esemena loetletud varustust, mis vastab liikmesriigis enne 16. mirtsi 2017
kehtinud riiklikele tutibikinnitusnduetele, voib jatkuvalt turustada ja paigaldada liidu laeva pardale kuni 16. martsini
2020.

Artikkel 3

Kiesolev méddrus joustub kahekiimnendal paeval parast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Kéesolev madrus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav koikides litkmesriikides.

Briissel, 6. veebruar 2017

Komisjoni nimel
president
Jean-Claude JUNCKER
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LISA

Uldine markus: SOLASi konventsiooni reeglid viitavad muudetud rahvusvahelise konventsiooni inimelude ohutusest merel
sitetele.

Uldine mdrkus: sama eseme nimetuse all on teatavate esemete puhul veerus 3 esitatud moned vdimalikud tootevariandid.
Tootevariantidega varustatakse eraldi ja need on punktiiriga iiksteisest eraldatud. Sertifitseerimiseks valitakse vajaduse
korral iiksnes asjakohane tootevariant (ndide: MED/3.3).

Kasutatud lithendid

A.1 — 1. parandus standarddokumentide kohta, v.a IMO

A.2 — 2. parandus standarddokumentide kohta, v.a IMO

AC — veaparandus standarddokumentide kohta, v.a IMO

CAT - radari kategooria vastavalt [EC 62388 (2007) jaos 1.3 esitatud maéiratlusele
Circ. — ringkiri

COLREG - rahvusvaheline laevakokkupdrgete viltimise eeskiri

COMSAR - IMO raadioside ning otsingu- ja paastetegevuse allkomitee

EN — Euroopa standard

ETSI - Euroopa Telekommunikatsioonistandardite Instituut

FSS — rahvusvaheline tuleohutussiisteemide koodeks

FTP — rahvusvaheline tulekatse kohaldamise koodeks

HSC - rahvusvaheline kiirlaevakoodeks

IBC — rahvusvaheline kemikaalide mahtlastina vedamise koodeks

ICAO - Rahvusvaheline Tsiviillennundusorganisatsioon

[EC — Rahvusvaheline Elektrotehnikakomisjon

IGC - rahvusvaheline koodeks veeldatud gaasi mahtlastina vedava laeva ehituse ja seadmete kohta
IMO - Rahvusvaheline Mereorganisatsioon

ISO — Rahvusvaheline Standardiorganisatsioon

ITU — Rahvusvaheline Telekommunikatsiooni Liit

LSA - péistevahendid

MARPOL - rahvusvaheline laevade pohjustatava merereostuse viltimise konventsioon
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MED - laevavarustuse direktiiv

MEPC — merekeskkonna kaitse komitee

MSC - meresdiduohutuse komitee

NO, - limmastikoksiidid

O,/HC siisteemid — hapnik-siisivesinik siisteemid

SOLAS - rahvusvaheline konventsioon inimelude ohutusest merel
SO, — vadveloksiidid

Reg. — reegel

Res. — resolutsioon

Kogu kiesoleva lisa suhtes kohaldatavad mirkused

a) Uldine: lisaks kidesolevas lisas konkreetselt nimetatud katsestandarditele tuleb tiiiibihindamisel (tiiiibikinnitusel)
kontrollida vastavust rahvusvaheliste konventsioonide kohaldatavatele nduetele ning IMO asjakohastele
resolutsioonidele ja ringkirjadele. Sellisele vastavusele osutatakse direktiivis 2014/90/EL kisitletud vastavushindamis-
moodulites.

=5

Veerg 3: kui kahte esitatud eristusstandardite kogumit eraldab sona ,voi“, vastab kumbki kogum kéigile katsenduetele
vastavalt IMO toimimisnormidele; seega piisab vaid tthe kogumi katsetamisest, et tdendada asjakohaste
rahvusvaheliste Gigusaktide nduetele vastavust. Kui on kasutatud muid eraldajaid (koma), kohaldatakse k&iki
nimekirja tdendeid.

c) Veerg 6: selleks et votta arvesse laevaechituseks kuluvat ajavahemikku, mis soltub konkreetse laevavarustuse
omadustest, kohaldatakse laeva pardale paigutamisega seoses jirgmisi tolgendusi (mdirgitud kuupieva jarele
sulgudesse):

[ varustuse esimene paigaldamine funktsionaalsesse asukohta direktiivi 2014/90/EL artiklis 2 méératletud ELi laeva
pardal.

II: varustuse esimene paigaldamine vdi paigutamine funktsionaalsesse asukohta ELi laeva pardal.

III: varustuse tarnimine laevatehasesse, kui see toimub 30 kuu jooksul enne varustuse paigaldamist selle funktsio-
naalsesse asukohta.

=

Kéesolevas lisas kehtestatud nduded ei piira rahvusvahelistes konventsioonides sitestatud veonduete kohaldamist.

Kui iihe laevavarustuse kirje kohta on kaks rida (nt MED/1/1.2¢), sisaldab teine (alumine) rida rahvusvaheliste
digusaktide ajakohastatud ndudeid esimeses (iilemises) reas esitatud nduete suhtes.

o
~

f) Sellistel juhtudel ja juhul, kui veergudes 5 ja 6 ei esitata iihtki kuupieva, nditab see, et katsestandardeid ei ole
muudetud ja et asjakohane laevavarustuse ese vastab (teises) alumises reas esitatud nouetele.



Piistevahendid

Veerg 2: kohaldada tuleks IMO ringkirja MSC/Circular 980, v.a juhul, kui seda asendavad veerus 2 osutatud eridokumendid.

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad
muudetud reeglid ning asjakohased IMO resolut-

Katsestandardid

Vastavushinda-

Turule laskmise

Pardale paiguta-

Number ja eseme nimetus U RO mismoodulid kuupievad mise kuupdevad
sioonid ja ringkirjad
1 2 3 4 5 6
MED/1.1 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
— Pidsterongad — SOLAS 74 Reg. 111/4, B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/7,
— SOLAS 74 Reg. 11134,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) TI,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.
MED/1.2a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
— Piddstevahendite  asukohta | — SOLAS 74 Reg. I1I/4, B+E
niitavad tuled: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

a) paistepaatidele ja -parve-
dele ning valvepaatidele

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/7,
— SOLAS 74 Reg. 11122,
— SOLAS 74 Reg. 11|26,
— SOLAS 74 Reg. I1I/32,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) IV,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.

-(
-(
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MED/1.2a

— Piistevahendite  asukohta
nditavad tuled:
a) paistepaatidele ja -parve-
dele ning valvepaatidele

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11I[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) TI,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

MED/1.2b

— Piidstevahendite asukohta
nditavad tuled:

b) paisterdngastele

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 1I/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/7,
— SOLAS 74 Reg. 11122,
— SOLAS 74 Reg. 11126,
— SOLAS 74 Reg. 111[32,
— SOLAS 74 Reg. 11I[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

MED/1.2b

— Piistevahendite  asukohta
niitavad tuled:

b) péisterdngastele

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

9/8% 1
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11I/7,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 111/32,
— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1I,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.

MED/1/1.2¢

Piistevahendite asukohta niita-
vad tuled:

¢) padstevestidele

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. II[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/7,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 1126,
— SOLAS 74 Reg. 111[32,
— SOLAS 74 Reg. 1I[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) TI,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud

B+D
B+E
B+F

MED/1/1.2¢

Piistevahendite asukohta niita-
vad tuled:

¢) padstevestidele

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I11/7,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 11|26,
— SOLAS 74 Reg. III[32,
— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) II,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.

MED/1.3

— Pdasterongaste
suitsupoid

isesiittivad

Tiitibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I[7,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

MED/1.4

— Piistevestid

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

8/8¥ 1
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I11/7,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1I,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC/Circ.922,
— IMO MSC.1/Circ.1304,
— IMO MSC.1/Circ.1470.

MED/1.5a

— Vee- ja kaitseiilikonnad, mis
on kavandatud kandmiseks
KOOS padstevestiga:

a) veetilikond ilma soojapi-
dava isolatsioonikihita

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1II[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/7,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 11132,
— SOLAS 74 Reg. 1I[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1I,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

L10T°TYC
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MED/1.5b

— Vee- ja kaitsetilikonnad, mis
on kavandatud kandmiseks
KOOS padstevestiga:

b) veeiilikond  soojapidava
isolatsioonikihiga

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/7,
— SOLAS 74 Reg. 11122,
— SOLAS 74 Reg. I1I/32,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1I,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

MED/1.5¢

— Vee- ja kaitseiilikonnad, mis
on kavandatud kandmiseks
KOOS padstevestiga:

¢) kaitseiilikonnad

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,
— SOLAS 74 Reg. X[3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11/7,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 1132,
— SOLAS 74 Reg. 11I[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) TI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

01/8% 1
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MED/1.6a

— Vee- ja kaitsetilikonnad, mis
on kavandatud kandmiseks
ILMA padstevestita:

a) veeiilikond ilma soojapi-
dava isolatsioonikihita

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/7,
— SOLAS 74 Reg. 11122,
— SOLAS 74 Reg. I1I/32,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1I,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

MED/1.6b

— Vee- ja kaitseiilikonnad, mis
on kavandatud kandmiseks
ILMA padstevestita:

b) veeiillikond  soojapidava
isolatsioonikihiga

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,
— SOLAS 74 Reg. X[3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11/7,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 1132,
— SOLAS 74 Reg. 11I[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) TI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

L10T°TYC
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MED/1.6¢

— Vee- ja kaitsetilikonnad, mis
on kavandatud kandmiseks
ILMA padstevestita:

¢) kaitseiilikonnad

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/7,
— SOLAS 74 Reg. 11|22,
— SOLAS 74 Reg. IlI[32,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC|Circ.1046.

-(
-(

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

MED/1.7

— Termokaitsevahendid

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 111[22,
— SOLAS 74 Reg. 11132,
— SOLAS 74 Reg. 11134,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1I,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC/Circ.1046.

-(
-(

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F
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MED/1.8

— Langevarjuga signaalraketid
(purotehnika)

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I11/6,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1II,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.

-(
-(

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

MED/1.9

— Kasisdrituled (piirotehnika)

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. I11/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III[/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) III,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.

-(
-(

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

MED/1.10
— Suitsupoid (piirotehnika)

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,
— SOLAS 74 Reg. X[3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) III.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F
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1 2 3 4
MED/1.11 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
— Liiniheiteseadmed — SOLAS 74 Reg. 111/4, B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I[18,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC-koo-
deks) 8.
MED/1.12 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
— Tiéispuhutavad paisteparved | — SOLAS 74 Reg. I11/4, Pikendatud hooldussagedusega: B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. — IMO MSC.1/Circ.1328. B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 111/13,
— SOLAS 74 Reg. I1I[21,
— SOLAS 74 Reg. 111/26,
— SOLAS 74 Reg. 111/31,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC/Circ.811,
— IMO MSC.1/Circ.1328.

-(
-(
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MED/1.13
— Jaigad pdasteparved

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. III[21,
— SOLAS 74 Reg. I11/26,
— SOLAS 74 Reg. I1I/31,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC/Circ.811.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO MSC/Circ.1006.

B+D
B+E
B+F

MED/1.14

— Automaatselt
paasteparved

pustuvad

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,
— SOLAS 74 Reg. X[3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/26,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC/Circ.809,
— IMO MSC/Circ.811,
— IMO MSC.1/Circ.1328.

-(
-(

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.
Pikendatud hooldussagedusega:
— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D
B+E
B+F
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MED/1.15

— Tendiga kahepoolsed paiste-
parved

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/26,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC/Circ.809,
— IMO MSC/Circ.811,
— IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.
Pikendatud hooldussagedusega:
— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D
B+E
B+F

MED/1.16

— Piisteparvede vabastussead-
med (hiidrostaat)

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I[13,
— SOLAS 74 Reg. 1126,
— SOLAS 74 Reg. 11134,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-oodeks) IV,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC/Circ.811.

-(
-(

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F
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MED/1.17a
— Piistepaadid:
a) taavet-padstepaadid:
— poolkinnised,
— kinnised.

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11|21,
— SOLAS 74 Reg. I11/31,
— SOLAS 74 Reg. 11134,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC.1/Circ.1423.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO MSC/Circ.1006.

B+D
B+F

MED/1.17b
— Piistepaadid:
b) vabalang-paistepaadid

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,
— SOLAS 74 Reg. X[3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11|21,
— SOLAS 74 Reg. 111/31,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC.1/Circ.1423.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO MSC/Circ.1006.

B+D
B+F
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MED/1.18
— Jaigad valvepaadid

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. III[21,
— SOLAS 74 Reg. III/31,
— SOLAS 74 Reg. 1I[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO MSC/Circ.1006.

B+D
B+F

MED/1.19
— Taispuhutavad valvepaadid

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. I11/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I11/21,
— SOLAS 74 Reg. III[31,
— SOLAS 74 Reg. I1I[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.

-(
-(

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— ISO 15372:2000.

B+D
B+F

MED/1.20a
— Kiirvalvepaadid:

a) tdispuhutavad

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III/4.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO MSC/Circ.lOO6,
— ISO 15372:2000.

B+D
B+F
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Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11|26,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,

— IMO MSC/Circ.1016,
— IMO MSC/Circ.1094.

MED/1.20b
— Kiirvalvepaadid:
b) jdigad

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. III/4.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11I[26,

— SOLAS 74 Reg. 11134,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,

— IMO MSC/Circ.1016,
— IMO MSC/Circ.1094.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO MSC/Circ.1006,
— ISO 15372:2000.

B+D
B+F

MED/1.20c
— Kiirvalvepaadid:

¢) jdigad-taispuhutavad

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. III/4.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I[26,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,

— IMO MSC/Circ.1016,
— IMO MSC/Circ.1094.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO MSC/Circ.1006,
— [SO 15372:2000.

B+D
B+F
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MED/1.21 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
— Loopri ja vintsiga (taavetiga) | — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
veeskamisseadmed — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
G
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111[23,
— SOLAS 74 Reg. I1I[33,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.
Punkt MED/1.22 ,Pdistevahendite veeskamisseadmed” on tahtlikult tithjaks jdetud.
MED/1.23 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
— Vabalang-pdistepaatide vees- | — SOLAS 74 Reg. I1I/4, B+E
kamisseadmed — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
G

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11I[16,
— SOLAS 74 Reg. 1123,
— SOLAS 74 Reg. I11/33,
— SOLAS 74 Reg. 11I[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.

0z/8% 1

(19 ]

eferea], npir edooing

L10T°TYT



1 2 3 4
MED/1.24 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
— Piddsteparvede  veeskamis- | — SOLAS 74 Reg. I1I/4, B+E
seadmed (taavetid) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
G
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/12,
— SOLAS 74 Reg. 11I[16,
— SOLAS 74 Reg. 11I[34,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.
MED/1.25 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
— Kiirvalvepaatide veeskamis- | — SOLAS 74 Reg. I1I/4. B+E
seadmed (taavetid) B+F
G
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I[26,
— SOLAS 74 Reg. 1I[34,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VL.
MED/1.26a Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
— Vabastusmehhanismid: — SOLAS 74 Reg. 111/4, B+E
B+F

a) padste- ja valvepaatidele
(veesatakse 100pri  voi
166prite abil)

— SOLAS 74 Reg. X/3.
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III/16,
— SOLAS 74 Reg. IH/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,
(

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC.1/Circ.1419.

MED/1.26b
— Vabastusmehhanismid:

b) paisteparvedele (veesa-
takse 160pri voi looprite
abil)

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,
— SOLAS 74 Reg. X[3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I[16,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,
(

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC.1/Circ.1419.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

MED/1.26¢
— Vabastusmehhanismid:

¢) vabalang-péistepaatidele

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

7T/sy 1

(19 ]

eferea], npir edooing

L10T°TYT



2

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III/16,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,
(

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO MSC.1/Circ.1419.

MED/1.27

— Laeva evakuatsioonisiistee-
mid

Tiitibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. III[15,
— SOLAS 74 Reg. I11[26,
— SOLAS 74 Reg. 1134,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+F

MED/1.28

— Piidstevahendid

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. III/4.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO MSC/Circ.810.

B+D
B+F
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Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11|26,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI.

MED/1.29

— Evakuatsiooniredelid

Tiiiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. 11,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IlI[11,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koodeks),
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koodeks),
— IMO MSC.1/Circ.1285.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— ISO 5489:2008.

B+D
B+F

MED/1.30

— Valgust peegeldavad mater-
jalid

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.

— IMO Res. A.658(16).

B+D
B+E
B+F
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Punkt MED/1.31 ,Piistepaatide ja -parvede kahesuunalised ULL raadiotelefonid” on iile viidud punktidesse MED/5.17 ja MED/5.18.
Punkt MED/1.32 ,9 GHz otsingu ja péiste radartransponder (SART)“ on iile viidud punkti MED/4.18.
MED/1.33 Tiitibikinnitusnduded — ENISO 8729:1998, B+D
— Piiste- ja valvepaatide radar- | — SOLAS 74 Reg. I1I/4, — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
peegeldi (passiivne) — SOLAS 74 Reg. X/3. (2008) B+F
voi
Veo- ja toimivusnduded — ENISO 8729:1998, d
— +
— SOLAS 74 Reg. Ill[34, ?38068(;945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
— IMO Res. A.384(X), v3i
— IMO Res. MSC36(63)-(1994 HSC-koo- | _ 190 §729.1:2010
deks) 8, ’ ’
— +
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I, 3\8&?)945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V, voi
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V, — ISO 8729-1:2010
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000  HSCkoo- | __ 15 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
deks) 8, (2008).
— IMO Res. MSC.164(78).
Punkt MED/1.34 ,Péiste- ja valvepaatide kompass® on iile viidud punkti MED/4.23.
Punkt MED/1.35 ,Piiste- ja valvepaatide kasitulekustutid“ on iile viidud punkti MED/3.38.
MED/1.36 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
— Pidstepaadifvalvepaadi moo- | — SOLAS 74 Reg. I1I/4, B+E
tor B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V.

L10T°TYC
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MED/1.37 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
— Valvepaadi mootor pira- | — SOLAS 74 Reg. I1I/4, B+E
mootor — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I[34,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V.
MED/1.38 Taiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
— Piiste- ja valvepaatide helgi- | — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
heitjad — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) IV,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.
MED/1.39 Tutbikinnitusnduded — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- B+D
— Lahtised kahepoolsed pis- | — SOLAS 74 Reg. I1I/4, deks) 10. lisa, B+F
teparved — SOLAS 74 Reg. X3. — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-

deks) 11. lisa.
Pikendatud hooldussagedusega:
— IMO MSC.1/Circ.1328.
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Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 10. lisa,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 11. lisa.

— IMO MSC.1/Circ.1328.

Punkt MED/1.40 ,Mehaanilised lootsitdstukid“ on iile viidud punkti MED/4.48.

MED/1.41a

— Piddstepaatide ja -parvede
ning valvepaatide vintsid:

a) taavet-padstepaadile

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11I[16,
— SOLAS 74 Reg. I1I/17,
— SOLAS 74 Reg. I1I[23,
— SOLAS 74 Reg. 111/24,
— SOLAS 74 Reg. 1134,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F
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MED/1.41b Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
— Pidstepaatide ja -parvede | — SOLAS 74 Reg. I1I/4, B+E
ning valvepaatide vintsid: — SOLAS 74 Reg. X/3., B+F
b) vabalang-paistepaadile G
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III/16,
— SOLAS 74 Reg. 111/17,
— SOLAS 74 Reg. III[23,
— SOLAS 74 Reg. I1I[24,
— SOLAS 74 Reg. I11/34,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.
MED/1.41¢ Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
— Piddstepaatide ja -parvede | — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
ning valvepaatide vintsid: — SOLAS 74 Reg. X[3. B+F
c) pédsteparvele G

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11I[16,
— SOLAS 74 Reg. II/17,
— SOLAS 74 Reg. 111/23,
— SOLAS 74 Reg. 11124,
— SOLAS 74 Reg. 11I[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.
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1 2 3 4
MED/1.41d Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
— Pidstepaatide ja -parvede | — SOLAS 74 Reg. I1I/4, B+E
ning valvepaatide vintsid: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
d) valvepaadile G
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III/16,
— SOLAS 74 Reg. 111/17,
— SOLAS 74 Reg. III[23,
— SOLAS 74 Reg. I1I[24,
— SOLAS 74 Reg. I11/34,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.
MED/1.41e Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
— Piddstepaatide ja -parvede | — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
ning valvepaatide vintsid: — SOLAS 74 Reg. X[3. B+F
e) kiirvalvepaadile G

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11I[16,
— SOLAS 74 Reg. II/17,
— SOLAS 74 Reg. 111/23,
— SOLAS 74 Reg. 11124,
— SOLAS 74 Reg. 11I[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) VI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.
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1 2 3 4 5 6
Punkt MED/1.42 ,Lootsiredel” on iile viidud punkti MED/4.49.
MED/1.43 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D
— Jdigad/tdispuhutavad valve- | — SOLAS 74 Reg. I1I/4, — IMO MSC/Circ.1006, B+F
paadid — SOLAS 74 Reg. X[3. — 150 15372:2000. G
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. III[21,
— SOLAS 74 Reg. I11/31,
— SOLAS 74 Reg. 11134,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.
2. Merereostuse viltimise vahendid
1973/1978. aasta MARPOLI konventsiooni kohalda- Vastavushind Esmakord Vii dal
Number ja eseme nimetus tavad muudetud reeglid ning asjakohased IMO reso- Katsestandardid astavus dml'g- srlnal olr( ne !imane paraaie
lutsioonid ja ringkirjad mismoodull turule laskmine palgutamlne
1 2 3 4 5 6
MED/2.1 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.107(49), B+D
Seadmed o6li filtreerimiseks (pil- | — MARPOL 73/78 I lisa, Reg. 14. — IMO MEPC.1/Circ. 643. B+E
sivee  Olisisaldus  ei iileta
15 ppm) B+F
PP Veo- ja toimivusnduded
— MARPOL 73/78 1 lisa, Reg. 14,
— IMO MEPC.1/Circ. 643.
MED/2.2 Tutbikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.5(XIII). B+D
Oli/vee eralduspinna detektorid | — MARPOL 73/78 I lisa, Reg. 32. B+E
B+F
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1 2 3 4 5 6
MED/2.3 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.107(49), B+D
Olisisaldusmadturid — MARPOL 73/78 I lisa, Reg. 14. — IMO MEPC.1/Circ. 643. B+E
B+F
Veo- ja toimivusnduded
— MARPOL 73/78 1 lisa, Reg. 14,
— IMO MEPC.1/Circ. 643.
Punkt MED/2.4 ,Olemasolevale pilsiveeseparaatorile (pilsivee jaoks, mille dlisisaldus ei iileta 15 ppm) lisatavad to6tlemisseadmed* on tahtlikult tiihjaks jaetud.
MED/2.5 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.108(49), muudetud. B+D
Naftatankeri oliheite jilgimise ja | — MARPOL 73/78 I lisa, Reg. 31, B+E
juhtimise siisteem — IMO MEPC.1/Circ.761 Rev.1, B+F
— IMO MEPC.1/Circ.858.
Veo- ja toimivusnduded
— MARPOL 73/78 1 lisa, Reg. 31.
MED/2.6 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.227(64). B+D 1.1.2018
Reoveepuhastid — MARPOL 73|78 IV lisa, Reg. 9. B+E (I
B+F
Veo- ja toimivusnduded
— MARPOL 73[78 IV lisa, Reg. 9.
MED/2.6 Taiibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.227(64). B+D 16.3.2017
Reoveepuhastid — MARPOL 73|78 IV lisa, Reg. 9. a) kaasa arvatud punkt 4.2 (reisilaevadele B+E
kasutamiseks koikides piirkondades, sh B+F
MARPOLI IV lisa eripiirkonnas),
G

Veo- ja toimivusnduded
— MARPOL 73[78 IV lisa, Reg. 9.

b) vilja arvatud punkt 4.2 (muudele laeva-
dele kui reisilaevadele kasutamiseks koi-
kides piirkondades ja reisilaevadele vil-
jaspool MARPOL; IV lisa eripiirkonda).
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1 2 3 4 5 6
MED/2.7 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.76(40) B+D 1.1.2018
Laeva jaitmepdletusahjud — MARPOL 73/78 VI lisa, Reg. 16. B+E (I
B+F

Veo- ja toimivusnduded G

— MARPOL 73/78 VI lisa, Reg. 16,

— IMO MEPC.1/Circ.793.
MED/2.7 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.244(66). B+D 16.3.2017
Laeva jaitmepdletusahjud — MARPOL 73/78 VI lisa, Reg. 16, B+E
Jadtmepoletusahjud véimsusega B+F
1 500 kuni 4 000 kW) Veo- ja toimivusnduded G

— MARPOL 73/78 VI lisa, Reg. 16.
MED/2.8 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.177(58) — (NO, tehniline B+D
NO, analiisaator laeva pardal | — IMO Res. MEPC.176(58) — (MARPOLi muu- koodeks 2008), muudetud. B+E
kasutamiseks vastavalt NO_ teh- detud VI lisa, Reg. 13). B+F
nilisele koodeksile 2008

Veo- ja toimivusnduded ¢

— IMO Res. MEPC.176(58) — (MARPOLi muu-

detud VI lisa, Reg. 13),
— IMO Res. MEPC.177(58) — (NO, tehniline
koodeks 2008),

— IMO Res. MEPC.198(62),

— IMO MEPC.1/Circ. 638.
Punkt MED/2.9 ,SO,-heite piiramiseks muid tehnilisi meetodeid kasutavad seadmed* on tahtlikult tithjaks jaetud.
MED/2.10 Tuiibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.184(59). B+D 15.5.2018
Laeva heitgaasipuhastussiistee- | — IMO Res. MEPC.176(58) — (MARPOLi muu- B+E
mid detud VI lisa, Reg. 4), B+F

— IMO Res. MEPC.184(59). G

Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res. MEPC.176(58) — (MARPOLi muu-
detud VI lisa, Reg. 4),

7e/sy 1
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1 2 3 4 5 6
MED/2.10 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.259(68). Kava A 16.3.2017
Laeva heitgaasipuhastussiistee- | — IMO Res. MEPC.176(58) — (MARPOLi muu- B+F
mid detud VI lisa, Reg. 4). G
— IMO Res. MEPC.259 (68).
Veo- ja toimivusnduded Kava B
— IMO Res. MEPC.176(58) — (MARPOLi muu- G
detud VI lisa, Reg. 4).
3. Tulekaitsevahendid
1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad Vastavushind Esmakord Vii dal
Number ja eseme nimetus muudetud reeglid ning asjakohased IMO resolut- Katsestandardid astavusinaa- smaxorene !mane paraaie
P AR A mismoodulid | turule laskmine paigutamine
sioonid ja ringkirjad
1 2 3 4 5 6
MED/3.1 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D
Teki aluskatted — SOLAS 74 Reg. 11-2/4, deks), muudetud. B+E
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/6, B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/6,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.
MED/3.2 Taiibikinnitusnduded — EN 3-7:2004 + A1:2007, B+D
Kisitulekustutid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 3-8:2006 + AC:2007, B+E
— EN 3-9:2006 + AC:2007, B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 4.

— EN 3-10:20009.
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Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/18,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,
— IMO Res. A.951(23),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 4.
— IMO MSC/Circ.1239,
— IMO MSC/Circ.1275.

MED)/3.3

Tuletdrjuja varustus: kaitseriie-
tus (kuumakindel kaitseriietus)

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.

— Tuletdrjuja kaitseriietus:
— EN 469:2005 + A1:2006 ja AC:2006

Vo1

— Tuletdrjuja kaitseriietus — peegeldav riietus
eritulekustutustoode jaoks:
— EN 1486:2007

voi

— Tuletdrjuja kaitseriietus — peegeldava vilis-
pinnaga kaitseriietus:

— ISO 15538:2001.
Markus: 2. tase

B+D
B+E
B+F
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MED/3.4

Tuletdrjuja varustus: saapad

Tiiiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.

— EN 15090:2012.

B+D
B+E
B+F

MED)3.5

Tuletdrjuja varustus: kindad

Tiiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 3.

— EN 659:2003 + A1:2008 ja AC:2009.

B+D
B+E
B+F

MED)/3.6

Tuletdrjuja varustus: kiiver

Tiiiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 3.

— EN 443:2008.

B+D
B+E
B+F
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 3.

MED/3.7

Autonoomne surudhuhingamis-
aparaat

Mrkus: ohtlike kaupadega seo-
tud Onnetuste korral on vaja
tlerdhumaski.

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 3.

Juhul, kui aparaati kasutatakse lastiga seotud
onnetuste korral:

— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC-koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC-koodeks) 14.

— EN 136:1998 + AC:2003,
— EN 137:2006.

Juhul, kui aparaati kasutatakse lastiga seotud
dnnetuste korral:

— ISO 23269-3:2011.

B+D
B+E
B+F

MED/3.7

Autonoomne surudhuhingamis-
aparaat

Markus: ohtlike kaupadega seo-
tud Onnetuste korral on vaja
tlerdhumaski.

Tiiiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 3.

— EN 136:1998 + AC:2003,
— EN 137:2006.

Juhul, kui aparaati kasutatakse lastiga seotud
onnetuste korral:

— ISO 23269-3:2011.

B+D
B+E
B+F

9¢/8% T

(19 ]

eferea], npir edooing

L10T°TYT



2

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 3.

Juhul, kui aparaati kasutatakse lastiga seotud
onnetuste korral:

— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC-koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC-koodeks) 14,
— IMO MSC.1/Circ.1499.

MED/3.8

Surudhusiisteemi toitega hinga-
misaparaat

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7.

— Markus: see varustus on ette nihtud iiksnes
1994. aasta HSC-koodeksi nouete jirgi ehi-
tatud kiirlaevadele.

Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC koo-
deks) 7.

— EN 14593-1:2005,
— EN 14593-2:2005 + AC:2005,
— EN 14594:2005 + AC:2005.

B+D
B+E
B+F

MED/3.8

Surudhusiisteemi toitega hinga-
misaparaat

Tiitibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7.

— Markus: see varustus on ette nihtud iiksnes
1994. aasta HSC-koodeksi nduete jargi ehi-
tatud kiirlaevadele.

— EN 14593-1:2005,
— EN 14594:2005 + AC:2005.

B+D
B+E
B+F
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1 2 3 4
Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7.
MED/3.9 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. A.800(19), muudetud. B+D
1974. aasta SOLASi konvent- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, B+E
siooni reeglis 1-2/12 nimetatu- | __ g1 Ag 74 Re 1-2/10 B+F
tega samavidrsed sprinklersiis- & ’
teemide osad  eluruumidesse, | — SOLAS 74 Reg. X/3,
teenindusruumidesse ja juhti- | — MO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 8.
mispostidesse (piirduvad pihus-
tite ja nende toimimisega).
(Paiksete sprinklersiisteemide pi-
hustid  kiirlaevadele kuuluvad
samuti selle punkti alla.) Veo- ja toimivusnauded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.44(65),
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 8,
— IMO MSC/Circ.912.
MED/3.10 Tiiiibikinnitusnouded — IMO MSC/Circ.1165, A lisa, muudetud. B+D
— Masina- ja lastipumbaruu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
mide paiksete surve-veeudu | __ ¢ ag 74 Reg. X3 B+F

tulekustutussiisteemide  pi-
hustid

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 7.
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1313.

MED/3.11a

Tulekindlad A- ja B-klassi vahe-
seinad:

a) A-klassi vaheseinad

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. II—2/3.2.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.2,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
— IMO MSC/Circ 1120,
— IMO MSC.1/Circ.1434.

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo-
deks), muudetud,

— IMO MSC.1/Circ 1435.

B+D
B+E
B+F

MED/3.11b

Tulekindlad A- ja B-klassi vahe-
seinad:

b) B-klassi vaheseinad

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. II-2/3.4.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9.

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo-
deks), muudetud.

B+D
B+E
B+F

MED/3.12

Seadmed, mis takistavad leekide
levimist tankerite lastitankidesse

Tiiiibikinnitusndouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. II-2/16.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/16.

— R&hu/vaakumi klapp:
— IMO MSC/Circ.677,
— ISO 15364:2007.

— Leegi pidurdaja, plahvatusleegi pidurdaja ja
kiirtuulutusklapp:

— IMO MSC/Circ.677,
— ENISO 16852:2010.

Muu varustus,
v.a ventiilid:

B+D
B+E
B+F
Ventiilid:
B+F
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MED/3.12 Tibikinnitusnduded
Seadmed, mis takistavad leckide | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

a) rohu/vaakumi klapp:
— IMO MSC/Circ.677, muudetud,

Muu varustus,
v.a ventiilid:

levimist tankerite lastitankidesse | __ ¢ A5 74 Reg. 11-2/16. — ENISO 16852:2010, B+D
— IS0 15364:2016, B+E
b) leegi pidurdajad: B+F
Veo- ja toimivusnduded — IMO MSC/Circ.677, muudetud, Ventiilid:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — ENISO 16852:2010, B+F
— SOLAS 74 Reg. 1I-2[16, c) plahvatusleegi pidurdajad:
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 15. — IMO MSC/Circ.677, muudetud,
— ENISO 16852:2010,
d) kiirtuulutusklapp:
— IMO MSC/Circ.677, muudetud,
— ENISO 16852:2010,
— ISO 15364:2016.
MED/3.13 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D
Mittesiittivad materjalid — SOLAS 74 Reg. 11-23, deks), muudetud. B+E
B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. I1-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
deks) 7.

HSC-koo-

HSC-koo-

Punkt MED/3.14 ,Muust materjalist kui terasest torud, mis ldbivad A- v6i B-klassi vaheseinu“ on lisatud punktidesse MED/[3.26 ja MED/3.27.

0¥/8% 1
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MED/3.15a

Muust materjalist kui terasest
valmistatud nafta- voi kiittedli-
torud:

a) plasttorud ja -liitmikud

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. II-2[4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
deks) 7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
deks) 10,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
deks) 10,

— IMO MSC/Circ.1120.

HSC-koo-

HSC-koo-

HSC-koo-

HSC-koo-

Torud ja liitmikud:
— IMO Res. A.753(18), muudetud,

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo-
deks), muudetud.

B+D
B+E
B+F

MED/3.15b

Muust materjalist kui terasest
valmistatud nafta- voi kiitteoli-
torud:

b) ventiilid

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
deks) 7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
deks) 10,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
deks) 10,

— IMO MSC/Circ.1120.

HSC-koo-

HSC-koo-

HSC-koo-

HSC-koo-

Ventiilid:
— ENISO 10497:2010.

B+D
B+E
B+F
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MED/3.15¢ Taiibikinnitusnduded Painduvad 16dvikusdlmed: B+D
Muust materjalist kui terasest | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — ENISO 15540:2001, B+E
vamistatud nafta- vol Kitiedli- | 501 A5 74 Reg. X/3. — ENISO 15541:2001. B+F
¢) painduvad 16dvikusdlmed ja
kompensaatorid
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 10,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)(2000 HSC-koo-
deks) 10,
— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.15d Tiiiibikinnitusnduded Torude metallkomponendid vastupidavate ja B+D
Muust materjalist kui terasest | — SOLAS 74 Reg. 11-2/4, elastomeersete thenditega: B+E
Valmdi.statud nafta- voi kiittedli- | SOLAS 74 Reg. X3. — 1SO 19921:2005, B+F
torud: — 1SO 19922:2005.
d) torude metallkomponendid
koos vastupidavate ja elasto-
meersete tihenditega Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 10,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 10,

— IMO MSC/Circ.1120.

/8y 1
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MED/3.16 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D
Tuletokkeuksed — SOLAS 74 Reg. 11-29. deks), B+E
— IMO MSC.1/Circ.1319. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.
MED/3.16 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D
Tuletokkeuksed — SOLAS 74 Reg. 11-29. deks), muudetud, B+E
— IMO MSC.1/Circ.1319. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO MSC.1/Circ.1511.
MED/3.17 Taiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D
Tulekindlate uste juhtimissiis- | — SOLAS 74 Reg. 1-2/9, deks), muudetud. B+E
teemi osad — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Markus: kui veerus 2 kasuta-
takse terminit ,siisteemisosad
voib rahvusvaheliste nduete tiit-
mise kontrollimiseks vaja olla | Veo- ja toimivusnduded
k.gtsetadam iiksikuf osa, osade | SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
rithma vdi kogu siisteemi.
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.
MED/3.18a Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D
Pinnamaterjalid ja porandakat- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/3, deks), muudetud. B+E
ted, madala tuleohtlikkuse ka-| __ g5 aq 74 Reg. 11-2/5, B+F

rakteristikutega:

a) pealistusspoonid

— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,
— SOLAS 74 Reg. X/3
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Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-23,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. II-2/6,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

MED/3.18b

Pinnamaterjalid ja porandakat-
ted, madala tuleohtlikkuse ka-
rakteristikutega:

b) virvisiisteemid

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. II-2/5,
— SOLAS 74 Reg. II-2/6,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo-
deks), muudetud.

B+D
B+E
B+F

MED)/3.18¢

Pinnamaterjalid ja porandakat-
ted, madala tuleohtlikkuse ka-
rakteristikutega:

¢) porandakatted

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo-
deks), muudetud.

B+D
B+E
B+F

vr/8Y 1
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Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-23,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. II-2/6,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
deks) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

HSC-koo-

HSC-koo-

MED/3.18d

Pinnamaterjalid ja pdrandakat-
ted, madala tuleohtlikkuse ka-
rakteristikutega:

d) torude isolatsioonikatted

Tiiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. X[3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
deks) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

HSC-koo-

HSC-koo-

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo-
deks), muudetud.

B+D
B+E
B+F

MED/3.18¢

Pinnamaterjalid ja pdrandakat-
ted, madala tuleohtlikkuse ka-
rakteristikutega:

€) A-, B- ja Cklassi vaheseinte
ehitamiseks kasutatavad si-
deained

Tiiiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo-
deks), muudetud.

B+D
B+E
B+F
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Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-23,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.

MED/3.18f

Pinnamaterjalid ja pdrandakat-
ted, madala tuleohtlikkuse ka-
rakteristikutega:

f) siittivate ldbiviikkude mem-
braan

Tiiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo-
deks), muudetud.

B+D
B+E
B+F

MED/3.19

Eesriided, kardinad ning muu
rippuv tekstiil ja kile

Tiiiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo-
deks), muudetud,

— IMO MSC.1/Circ.1456, muudetud.

B+D
B+E
B+F

9%(8% T
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. II-23,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.

MED)/3.20

— Pehme moobel

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo-
deks), muudetud.

B+D
B+E
B+F

MED/3.21
Voodiriided

Tiiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1-23,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo-
deks), muudetud.

B+D
B+E
B+F
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.
MED/3.22 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D
— Tulesiibrid — SOLAS 74 Reg. 11-2/9. deks), muudetud. B+E
B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. II-2/9.
Punkt MED/3.23 ,A-klassi vaheseinte mittesiittivad labiviigud“ on tahtlikult tithjaks jdetud.
Punkt MED/3.24 ,Elektrikaabli labiviigud A-klassi vaheseintes“ on tahtlikult tiihjaks jaetud.
MED/3.25 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D
A- ja B-klassi tulekindlad aknad | — SOLAS 74 Reg. 11-29. deks), muudetud. B+E
ja illuminaatorid B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.26a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D 12.1.2018
A-Klassi vaheseinte labiviigud: | — SOLAS 74 Reg. 11-29. deks), muudetud. B+E (1)
B+F

a) elektrikaabli labiviigud

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1-2/9.

8¥[8+ T

(19 ]

eferea], npir edooing

L10T°TYT



1 2 3 4 5 6
MED/3.26a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D 16.3.2017
A-klassi vaheseinte labiviigud: | — SOLAS 74 Reg. 11-29. deks), muudetud, B+E
a) elektrikaabli labiviigud — MSC.1fCirc. 1488. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. II-2/9.
MED/3.26b Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D 12.1.2018
A-klassi vaheseinte labiviigud: | — SOLAS 74 Reg. II-2/9. deks), muudetud. B+E (1)
b) torude, 3ahtide jne labiviigud B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO MSC.1/Circ. 1276.
MED/3.26b Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D 16.3.2017
A-klassi vaheseinte libiviigud: | — SOLAS 74 Reg. 11-2/9. deks), muudetud, B+E
b) torude, 3ahtide jne labiviigud — IMO MSC.1/Circ. 1488. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO MSC.1/Circ. 1276.
MED/3.27a Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D
B-klassi vaheseinte labiviigud: | — SOLAS 74 Reg. II-2/9. deks), muudetud. B+E
a) elektrikaabli labiviigud B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9.
MED/3.27b Taiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D
B-klassi vaheseinte libiviigud: | — SOLAS 74 Reg. 11-2/9. deks), muudetud. B+E
b) torude, 3ahtide jne labiviigud B+F

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.

L10T°TYC
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MED/3.28 Tiitibikinnitusnduded — ISO 6182-1:2014 B+D
Sprinklersiisteemid ~ (piirduvad | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, voi B+E
pihustuspeadega) — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, — EN 12259-1:1999 + A1:2001, A2:2004 ja B+F
e ke | 5015 74 X3
samuti selle punkti alla.)
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.44(65),
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 8,
— IMO MSC/Circ.912.
MED/3.29 Taiibikinnitusnduded — EN 14540:2004 + A1:2007 B+D 31.7.2017
Tuletdrjevoolikud ldbimdoduga | — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, B+E (1
<52 mm — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.
MED/3.29 Tiiiibikinnitusnduded — EN 14540:2014 B+D 16.3.2017
Tuletorjevoolikud — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, B+E
mittemédrguvad  lamevoolikud | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

(siselabimddduga 25-52 mm)

05/8% 1
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.

MED)/3.30

Hapnikumd&turid ja gaasidetek-
torid

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. H-2/4,
— SOLAS 74 Reg. VI/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI3,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 15.

— EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008) v&i IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— [EC 60092-504:2001 + IEC 60092-504 pa-
randus 1 (2011),

— IEC 605331999

ja vastavalt vajadusele:

a) 1. kategooria (ohutu ala):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2007,

b) 2. kategooria (gaasist tingitud plahvatusoht-
lik keskkond):

— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2007,
— EN 60079-0:2012 + A11:2013,

— EN 60079-1:(2007) + IEC 60079-1 pa-
randus 1 (2008),

— EN 60079-10-1:20009,
— EN 60079-11:2012,
— EN 60079-15:2010,
— EN 60079-26:2007.

B+D
B+E
B+F

1.6.2019
({
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MED/3.30 Tuuibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus B+D 16.3.2017
Kaasaskantavad hapnikumodtu- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/4, 1:2008, voi IEC 60945 (2002) + IEC B+E
i idetektorid 60945 parandus 1 (2008),
nd ja gaasidetextort — SOLAS 74 Reg. VI/3, B+F

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI3,

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 15,
— IMO MSC.1/Circ.1477.

— IEC 60092-504:2016,

— JEC 60533:2015

ja vastavalt vajadusele:

a) 1. kategooria (ohutu ala):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2007,

b) 2. kategooria (gaasist tingitud plahvatusoht-
lik keskkond):

— EN 50104:2010,

— EN 60079-29-1:2007,

— EN 60079-0:2012 + A11:2013,
— EN 60079-1:2014,

— EN 60079-10-1:2015,

— EN 60079-11:2012,

— EN 60079-15:2010,

— EN 60079-26:2015.

Punkt MED/3.31 ,Paiksete sprinklersiisteemide pihustid kiirlaevadele (HSC)* on vilja jaetud, kuna kuulub punktide MED/3.9 ja MED/3.28 alla.

MED)/3.32

Tule levikut piiravad materjalid
(v.a moobel) kiirlaevadele

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO MSC.1/Circ.1457.

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo-
deks), muudetud.

B+D
B+E
B+F
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MED/3.33 Tiiiibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D
Tule levikut piiravad materjalid | — SOLAS 74 Reg. X/3. deks), muudetud. B+E
kiirlaevade mooblile B+F
Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.
MED/3.34 Tiiibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D
Tulekindlad vaheseinad kiirlae- | — SOLAS 74 Reg. X/3. deks), muudetud. B+E
vadele B+F
Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1457.
MED/3.35 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D
Tuletokkeuksed kiirlaevadel — SOLAS 74 Reg. X/3. deks), muudetud. B+E
B+F
Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.
MED/3.36 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D
Tulesiibrid kiirlaevadel — SOLAS 74 Reg. X/3. deks), muudetud. B+E
B+F
Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-

deks) 7.
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MED/3.37a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D
Kiirlaevade tulekindlate vahe- | — SOLAS 74 Reg. X/3. deks), muudetud. B+E
seinte labiviigud: B+F
a) elektrikaabli labiviigud
Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.
MED/3.37b Tuubikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D
Kiirlaevade tulekindlate vahe- | — SOLAS 74 Reg. X/3. deks), muudetud. B+E
seinte labiviigud: B+F
b) torude, torustike, Sahtide jne
labiviigud Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.
MED/3.38 Tiitibikinnitusnduded — EN 3-7:2004 + A1:2007, B+D
— Piiste- ja valvepaatide kisi- | — SOLAS 74 Reg. I11/4, — EN 3-8:2006 + AC:2007, B+E
tulekustutid — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 3-9:2006 + AC:2007, B+F

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1134,
— IMO Res. A.951(23),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) IV,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,
(

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8.

— EN 3-10:20009.

y</8y 1
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MED/3.39 Taiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.1165, muudetud. B+D
Pihustid masina- ja lastipumba- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
rgumide samavéiéirsc;tele veepd- | goLAS 74 Reg. X3, B+F
histele tulekustutussiisteemidele

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 7.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-

deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 7.

— IMO MSC.1/Circ.1313,

— IMO MSC.1/Circ.1458.
MED/3.40 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. A.752(18), B+D
Porandalidhedase valgustuse siis- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/13, — I1SO 15370:2010. B+E
teemid (iiksnes osad) — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 11. B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/13,

— IMO Res. A.752(18),

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 11.
MED/3.41 Tiiibikinnitusnduded — ISO 23269-1:2008, B+D
Hingamisaparaadid evakueeru- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/13. teise voimalusena: B+E
miseks (EEBD) — viliskeskkonnast isoleeritud, avatud tsii- B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/13,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3,
— IMO MSC/Circ.849.

kliga, tdismaski voi huulikuga surudhuhin-
gamisaparaat evakueerumiseks:

— EN 402:2003;
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— viliskeskkonnast isoleeritud, avatud tsii-
kliga, kapuutsiga surudhuhingamisaparaat
evakueerumiseks:
— EN 1146:2005;
— viliskeskkonnast isoleeritud, suletud tsii-
kliga surudhuhingamisaparaat:
— EN 13794:2002.
MED/3.42 Tuubikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.353, muudetud. B+D
Inertgaasisiisteemide osad — SOLAS 74 Reg. II-2/4. B+E
B+F
G
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— IMO Res. A.567(14),
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 15,
— IMO MSC/Circ.353,
— IMO MSC/Circ.485,
— IMO MSC/Circ.731,
— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.43 Tuiibikinnitusnéuded — ISO 15371:2009 B+D 15.11.2018
Frittimisseadmete tulekustutus- | — SOLAS 74 Reg. II-2/1, B+E (I
susteemide pihustid (automaat- B+F

sed voi kisitsi juhitavad)

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/1,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO MSC.1/Circ.1433.
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MED/3.43 Tiitibikinnitusnduded — ISO 15371:2015 B+D 16.3.2017
Frittimisseadmete tulekustutus- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/1, B+E
sﬁstecimic}e' p'il?usFid (automaat- | __ ¢ AS 74 Reg. 11-2/10, B+F
sed voi kisitsi juhitavad)
— SOLAS 74 Reg. X/3.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/1,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1433.
MED/3.44 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3, B+D
Tuletdrjuja varustus — paasteliin | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, muudetud, B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3, — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+F
deks), muudetud.
— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 3.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 3.
MED/3.45 Tiiiibikinnitusnouded — IMO MSC/Circ.848, muudetud, B+D
Samaviirse paikse gaaskustutus- | — SOLAS 74 Reg. II-2/10, — IMO MSC.1/Circ.1316. B+E
siisteemi  osad  (kustutusaine, B+F

ventiilid ja pihustid) masina- ja
lastipumbaruumidesse

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 5.
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 5,
— IMO MSC/Circ.8438,

— IMO MSC.1/Circ.1313,

— IMO MSC.1/Circ.1316.

MED/3.46

Samavdirse paikse gaaskustutus-
stisteemi osad masinaruumi-
desse (aerosoolsiisteemid)

Tiiiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X[3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 5.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 5,
— IMO MSC/Circ.1270 + parandus 1,
— IMO MSC.1/Circ.1313.

— IMO MSC/Circ.1270 + parandus 1, muude-
tud.

B+D
B+E
B+F
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MED/3.47 Taiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.670 B+D
Kontsentraat paiksetele ulatus- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. B+E
liku paisumisega vahtkustutus-
. . . . . B+F
susteemidele masina- ja lasti-
pumbaruumides
Markus: masina-ja lastipumba- | V€0~ ja toimivusnouded
ruumide jaoks ettendhtud paik- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10.
seid  ulatusliku  paisumisega
vahtkustutussiisteeme (sh toota- | IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 6.
misel ruumi sisedhku kasuta-
vaid siisteeme) tuleb katsetada
tunnustatud kontsentraadiga ja
asjaomast ametiasutust rahulda-
val viisil.
MED/3.48 Tuibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1387 B+D
Paiksed veepGhised kohalikud | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
tulekustutussﬁstgemid }(asutam%- — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
seks A-kategooria masinaruumi-
des
(pihustid ja toimivuskatsed).

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-

deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.

MED/3.49a Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1430 B+D
Paiksed veepohised tulekustu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, B+E
tussiisteemid veeremi-, sdiduki- | __ ¢ Ag 74 Reg. 11-2/20, B+F

ja eriruumidesse:

a) normatiividepdhised siistee-
mid vastavalt ringkirja Circ.
1430 punktile 4

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 7.
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. II-2/19,
— SOLAS 74 Reg. H—2/20,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 7.

MED/3.49b

Paiksed veepohised tulekustu-
tussiisteemid veeremi-, soiduki-
ja eriruumidesse:

b) toimivuspdhised  siisteemid
vastavalt ringkirja Circ. 1430
punktile 5

Tiiiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 7.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 7.

— IMO MSC.1/Circ.1430

B+D
B+E
B+F

Punkt MED/3.50 ,Kemikaalidele vastupidav kaitseriietus“ on tahtlikult tithjaks jdetud.
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MED/3.51a Taiibikinnitusnduded — Juhtimisseadmed ja niidikud. Laevade elek- B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7, triseadmed: B+E (1)
eluruumide, kajutirddude, masi- | __ ¢ A5 74 Reg. X/3 — EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006. B+F
naruumide ja mehitamata masi- T . o :
naruumide ) paiksete  tulekahju | — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9. Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead-
A : med laevadel:
avastamise ja hdiresiisteemide
osad: — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504 pa-
a) juhtimisseadmed ja niidikud randus 1: 2011,
S — IEC 60533:1999.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-

deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51a Tiiiibikinnitusnduded — Juhtimisseadmed ja niidikud. Laevade elek- B+D 16.3.2017
Juhtimispostide, teenindus-, elu- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7, triseadmed: B+E
ja masinaruumide, kajutirddude, — EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006. B+F

masinaruumide ja mehitamata
masinaruumide paiksete tule-
kahju avastamise ja hiiresiistee-
mide osad:

a) juhtimisseadmed ja nididikud

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1487.

Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead-
med laevadel:

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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MED/3.51b Taiibikinnitusnduded — Toiteplokid: B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus-, elu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-4:1997 + AC:1999, A1:2002 ja B+E (1)
js s Kol | 50145 74 e
masinaruumide paiksete tule- | — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9. Ja vajaduse lforral elektri- ja elektroonikasead-
. SRR med laevadel:
kahju avastamise ja hairesiistee-
mide osad: — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504 pa-
1: 2011,
b) toiteplokid randus
— IEC 60533:1999.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-

deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51b Taibikinnitusnduded — Toiteplokid: B+D 16.3.2017
Juhtimispostide, teenindus-, elu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-4:1997 + AC:1999, Al1:2002 ja B+E
ja masinaruumide, kajutirddude, A2:2006. B+F

masinaruumide ja mehitamata
masinaruumide paiksete tule-
kahju avastamise ja hiiresiistee-
mide osad:

b) toiteplokid

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.

Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead-
med laevadel:

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.

79/8% 1

(19 ]

eferea], npir edooing

L10T°TYT



1 2 3 4 5 6
MED/3.51c Taiibikinnitusnduded — Temperatuuriandurid — punktandurid: B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja | — SOLAS 74 Reg. II-2[7, — EN 54-5:2000 + A1:2002. B+E (I
eluruurrpde,. ka;utqodude, Mmasl-| __ SOLAS 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead- B+F
naruumide ja mehitamata masi- med laevadel:
naruumide ~ paiksete tulekahju | — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9. '
avastamise ja héiresusteemide — IEC 60092'504:2001 + [EC 60092'504 pa-
osad: randus 1: 2011,
) temperatuuriandurid — punk- — IEC 60533:1999.
tandurid

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-

deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51c¢c Tutbikinnitusnduded — Temperatuuriandurid — punktandurid: B+D 16.3.2017
Juhtimispostide, teenindus- ja | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-5:2000 + A1:2002. B+E
eluruumide, kajutirddude, masi- | __ o1 55 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead- B+F

naruumide ja mehitamata masi-
naruumide paiksete tulekahju
avastamise ja hdiresiisteemide
osad:

¢) temperatuuriandurid — punk-
tandurid

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.

med laevadel:
— [EC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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MED/3.51d Taiibikinnitusnduded — Suitsuandurid — hajutatud valgust, valguse- B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, ?;;é‘lllsrtl df'OI ionisatsiooni kasutavad punk- B+E (1)
eluruumide, kajutirddude, masi- :
’ ’ — SOLAS 74 Reg. X/3, . B+F
naruumide ja mehitamata masi- g X| Coodel — EN 54-7:2000 + A1:2002 ja A2:2006.
i i iu | — IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS- 9.
AR . - O0TERS a vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead-
naruumide palk;ete tulekahcjlu (73)-( ) jaduse korral elektri- ja elek ikasead
Z:zzt.amme ja hdiresiisteemide med laevadel:
B . . — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504 pa-
d) suitsuandurid: ha]utathJ.d.V&t!- randus 1: 2011,
gust, valgusedastust vdi ioni-
satsiooni kasutavad punktan_ Veo- ja toimivusnduded — [EC 60533:1999.
durid — SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51d Tutbikinnitusnduded — Suitsuandurid — hajutatud valgust, valguse- B+D 16.3.2017
Juhtimispostide, teenindus- ja | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7, ?;;3‘;5;1 01 fonisatsiooni kasutavad punk- B+E
eluruumide, kajutirddude, masi- :
’ ’ — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
naruumide ja mehitamata masi- g X/ — EN 54-7:2015.

naruumide paiksete tulekahju
avastamise ja hdiresiisteemide
osad:

d) suitsuandurid: hajutatud val-
gust, valgusedastust vdi ioni-
satsiooni kasutavad punktan-

durid

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.

Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead-
med laevadel:

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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MED/3.51e Taiibikinnitusnduded — Leegiandurid — punktandurid: B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja | — SOLAS 74 Reg. II-2[7, — EN 54-10:2002 + A1:2005. B+E (I
eluruurrpde,. ka;utqodude, Mmasl-| __ SOLAS 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead- B+F
naruumide ja mehitamata masi- med laevadel:
naruumide ~ paiksete tulekahju | — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9. '
avastamise ja héiresusteemide — IEC 60092'504:2001 + [EC 60092'504 pa-
osad: randus 1: 2011,
e) leegiandurid — punktandurid — IEC 60533:1999.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-

deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9.

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51e Tutbikinnitusnduded — Leegiandurid - punktandurid: B+D 16.3.2017
Juhtimispostide, teenindus- ja | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-10:2002 + A1:2005. B+E
eluruumide, kajutirddude, masi- | __ o1 55 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead- B+F

naruumide ja mehitamata masi-
naruumide paiksete tulekahju
avastamise ja hdiresiisteemide
osad:

e) leegiandurid — punktandurid

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9.
— IMO MSC.1/Circ.1242.

med laevadel:
— [EC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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MED/3.51f Taiibikinnitusnduded — Tulekahjuteatenupud: B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja | — SOLAS 74 Reg. II-2[7, — EN 54-11:2001 + A1:2005. B+E (I
eluruurrpde,. ka;utqodude, Mmasl-| __ SOLAS 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead- B+F
naruumide ja mehitamata masi- med laevadel:
naruumide ~ paiksete tulekahju | — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9. '
avastamise ja héiresusteemide — IEC 60092'504:2001 + [EC 60092'504 pa-
osad: randus 1: 2011,
f) tulekahjuteatenupud — IEC 60533:1999.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-

deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51f Tutbikinnitusnduded — Tulekahjuteatenupud: B+D 16.3.2017
Juhtimispostide, teenindus- ja | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-11:2001 + A1:2005. B+E
eluruumide, kajutirddude, masi- | __ o1 55 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead- B+F

naruumide ja mehitamata masi-
naruumide paiksete tulekahju
avastamise ja hdiresiisteemide
osad:

f) tulekahjuteatenupud

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.

med laevadel:
— [EC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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MED(3.51 g Taiibikinnitusnduded — Lithisekaitseseadmed: B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja | — SOLAS 74 Reg. II-2[7, — EN 54-17:2007 + AC:2007. B+E (I
eluruurrpde,. ka;utqodude, Mmasl-| __ SOLAS 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead- B+F
naruumide ja mehitamata masi- med laevadel:
naruumide ~ paiksete tulekahju | — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9. :
avastamise ja héiresusteemide — IEC 60092'504:2001 + [EC 60092'504 pa-
osad: randus 1: 2011,
g) lithisekaitseseadmed — IEC 60533:1999.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-

deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51 g Tutbikinnitusnduded — Lithisekaitseseadmed: B+D 16.3.2017
Juhtimispostide, teenindus- ja | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-17:2007 + AC:2007. B+E
eluruumide, kajutirddude, masi- | __ o1 55 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead- B+F

naruumide ja mehitamata masi-
naruumide paiksete tulekahju
avastamise ja hdiresiisteemide
osad:

g) lithisekaitseseadmed

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.

med laevadel:
— [EC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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MED/3.51h Taiibikinnitusnduded — Sisend-/viljundseadmed: B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-18 (2005) + AC (2007). B+E (I
eluruurrpde,. ka;utqodude, Mmasl-| __ SOLAS 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead- B+F
naruumide ja mehitamata masi- med laevadel:
naruumide ~ paiksete tulekahju | — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9. '
avastamise ja héiresusteemide — IEC 60092'504:2001 + [EC 60092'504 pa-
osad: randus 1: 2011,
h) sisend-/valjundseadmed — IEC 60533:1999.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-

deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51h Tutbikinnitusnduded — Sisend-/viljundseadmed: B+D 16.3.2017
Juhtimispostide, teenindus- ja | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-18:2005 + AC:2007. B+E
eluruumide, kajutirddude, masi- | __ o1 55 74 Reg. X/3, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead- B+F

naruumide ja mehitamata masi-
naruumide paiksete tulekahju
avastamise ja hdiresiisteemide
osad:

h) sisend-/viljundseadmed

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.

med laevadel:
— [EC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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MED/3.51i Tuuibikinnitusnduded — Kaablid: B+D 1.6.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja | — SOLAS 74 Reg. II-2[7, — EN 60332-1-2:2004, B+E (I
eluruumide, kajutirodude, masi- | __ g5y A5 74 Reg. X3, — IEC 60092-376:2003. B+F
naruumide ja mehitamata masi-
naruumide ~ paiksete tulekahju | — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9. Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead-
avastamise ja hdiresiisteemide med laevadel:
osad: — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504 pa-
i) kaablid randus 1: 2011,
L . — IEC 60533:1999.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-

deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51i Taibikinnitusnduded — Kaablid: B+D 16.3.2017
Juhtimispostide, teenindus- ja | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 60332-1-2:2004, B+E
eluruumide, kajutirddude, masi- | g7 Ag 74 Reg. X3, — IEC 60092-376:2003. B+F

naruumide ja mehitamata masi-
naruumide paiksete tulekahju
avastamise ja hdiresiisteemide
osad:

i) kaablid

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.

Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead-
med laevadel:

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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MED/3.52 Tiitibikinnitusnduded — EN 1866-1:2007, B+D
Mitteteisaldatavad ja teisaldata- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 1866-3:2013 B+E
vad tulekustutid — SOLAS 74 Reg. X/3. voi B+F
— ISO 11601:2008.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. II-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.
MED/3.52 Taiibikinnitusndéuded — EN 1866-1:2007, B+D 16.3.2017
Mitteteisaldatavad ja teisaldata- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 1866-2:2014 B+E
vad tulekustutid — SOLAS 74 Reg. X/3. voi B+F
— EN 1866-1:2007,
— EN 1866-3:2013
Veo- ja toimivusnduded voi
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4, — 1SO 11601:2008.
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.
MED/3.53 Tutbikinnitusnduded Helisignaali seadmed: B+D 1.6.2019
Tuletdrjehdire seadmed — heli- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-3:2001 + A1:2002 ja A2:2006, B+E (I
signaali seadmed — SOLAS 74 Reg. X[3, — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504 pa- B+F

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

randus 1: 2011,
— JEC 60533:1999.
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. II—2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.

MED/3.53

Tuletdrjehidire seadmed - heli-
signaali seadmed

Tiiiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 9.
— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1487.

Helisignaali seadmed:

— EN 54-3:2014,

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.

B+D
B+E
B+F

16.3.2017
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MED/3.54 Tiitibikinnitusnduded — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504 pa- B+D 1.6.2019
Paiksed hapnikumooturid ja | — SOLAS 74 Reg. 11-2/4, randus 1: 2011, B+E (I11)
gaasidetektorid — SOLAS 74 Reg. VI/3. — IEC 60533:1999. B+F
Ja vastavalt vajadusele:
a) 4. kategooria (ohutu ala):
— EN 50104:2010,
Veo- ja toimivusnduded b) 3. kategooria (gaasist tingitud plahvatusoht-
— SOLAS 74 Reg. I1-2/4, lik keskkond):
— SOLAS 74 Reg. VI3, — EN 50104:2010,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 15. — EN 60079-0:2012 + A11:2013,
— Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks: o EN 60079-29-1:2007.
— IMO MSC.1/Circ.1370. Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:
— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54 Tiitibikinnitusnduded — IEC 60092-504:2016, B+D 16.3.2017
Paiksed hapnikumédturid ja | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — IEC 60533:2015. B+E
gaasidetektorid — SOLAS 74 Reg. VI/3. Ja vastavalt vajadusele: B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 15.
— Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:
— IMO MSC.1/Circ.1370.

a) 4. kategooria (ohutu ala):
— EN 50104:2010,

b) 3. kategooria (gaasist tingitud plahvatusoht-
lik keskkond):

— EN 50104:2010,

— EN 60079-0:2012 + A11:2013,

— EN 60079-29-1:2007.
Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:
— IMO MSC.1/Circ.1370.
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MED/3.55 Taiibikinnitusnduded — Tuletdrje kisijoatorud — kombineeritud joa- B+D
Kahetoimelised otsikud (pihus- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, torud PN 16: B+E
tavad/jugatiiiipi) — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 15182-1:2007 + A1:2009, B+F
— EN 15182-2:2007 + A1:2009.
— Tuletdrje  kisijoatorud - siledatorulised
Veo- ja toimivusnduded kompakt- ja/vdi fikseeritud nurgaga pihus-
— SOLAS 74 Reg. H-2/10, taVad jOatorud PN 16:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — EN 15182-1:2007 + A1:2009.
deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.
MED/3.55 Tiiiibikinnitusnduded — Tuletdrje kisijoatorud — kombineeritud joa- B+D
Kahetoimelised otsikud (pihus- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, torud PN 16: B+E
tavad|jugatiiiipi) — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 15182-1:2007 + A1:20009, B+F
— EN 15182-2:2007 + A1:2009.
— Tuletdrje kasijoatorud -  siledatorulised
Veo- ja toimivusnduded kompakt- ja/voi fikseeritud nurgaga pihus-
— SOLAS 74 Reg II-2/10, taVad joatorud PN 16:
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — EN 15182-1:2007 + A1:2009,
deks) 7, — EN 15182-3:2007 + A1:2009.
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.
MED/3.56 Tiitibikinnitusnduded — EN 671-1:2012 B+D
Paiksed tuletdrje voolikusiistee- | — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
mid — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Pooljdiga voolikuga voolikupoo-

lid

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.
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MED/3.57 Taiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.798 B+D
Keskmise paisumisega vahtkus- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. B+E
tutussiisteemi komponendid - B+F
paikne teki vahtkustutusseade
tankeritel

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10.8.1,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 14,

— IMO MSC/Circ.1239,

— IMO MSC.1/Circ.1276.
MED/3.58 Taiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1312, B+D
Paiksete vidhese paisumisega | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. — IMO MSC.1/Circ.1312/parandus 1. B+E
vahtkustutussiisteemide kompo- B+F
nendid masinaruumide ja tanke-
riteki kaitseks

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 6,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 14,

— IMO MSC/Circ.1239,

— IMO MSC.1/Circ.1276.
MED/3.59 Tuibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1312, B+D
Kemikaalitankerite paikse tule- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/1, — IMO MSC.1/Circ.1312/parandus 1. B+E
kustutussiisteemi paisuv vaht | _ 1) Res. MSC.4(48)-(IBC-koodeks) 11. B+F

Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC-koodeks) 11,

— IMO MSC/Circ.553.
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MED/3.60 Taiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1268 B+D
— Kajutirddudel ~ paiknevate | — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, B+E
paiksete surve-veeudu tule- | 1\i Reg MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 7. B+F
kustutussiisteemide pihustid
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1313.
MED/3.61a Taiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1384 B+D
a) Ruumi sisedhku kasutavad | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. B+E
ulatusliku paisumisega vaht- B+F

kustutussiisteemid, mis on
ette nihtud masina-, lasti-
pumba-, sdiduki- ja veeremi-
ruumide, eri- ja lastiruumide
kaitseks.

Markus: ruumi sise- vOi vili-
sohku kasutavaid ulatusliku pai-
sumisega vahtkustutussiisteeme,
mis on ette nihtud masina-, las-
tipumba-, soiduki- ja veeremi-
ruumide, eri- ja lastiruumide
kaitseks, tuleb katsetada tunnus-
tatud kontsentraadiga ja asja-
omast ametiasutust rahuldaval
viisil.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 6.
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MED/3.61b

b) Vilisohku kasutavad ulatus-
liku paisumisega vahtkustu-
tussiisteemid, mis on ette
nahtud masina-, lastipumba-,
soiduki- ja veeremiruumide,
eri- ja lastiruumide kaitseks.

Markus: ruumi sise- voi vali-
sohku kasutavaid ulatusliku pai-
sumisega vahtkustutussiisteeme,
mis on ette ndhtud masina-, las-
tipumba-, sdiduki- ja veeremi-
ruumide, eri- ja lastiruumide
kaitseks, tuleb katsetada tunnus-
tatud kontsentraadiga ja asja-
omast ametiasutust rahuldaval
viisil.

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 6.

— IMO MSC.1/Circ.1384

B+D
B+E
B+F

MED)/3.62

Pulberkustutussiisteemid

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/1.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/1,

— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC-koodeks) 11.

— IMO MSC.1/Circ.1315

B+D
B+E
B+F
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MED/3.63 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 10 B+D 1.6.2019
Ohus leiduvate suitsukompo- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7, ning: B+E (I
gse:ctlide avastamise  SUStEMi | _ o1 AS 74 Reg. 11-2/19, — Juhtseadmed ja niidikud. Laevade elekeri- B+F
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20. seadmed:
— EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006.
— Toiteplokid:
— EN 54-4:1997 + AC:1999, A1:2002 ja
Veo- ja toimivusnduded A2:2006.
— SOLAS 74 Reg. II-2/7, — Aspireerivad suitsuandurid:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2[19, — EN 54-20 (2006) + AC (2008).
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20, Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead-
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 10. | med laevadel:
— IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504 pa-
randus 1: 2011,
— [EC 60533:1999.
Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus keskkon-
nas kasutamiseks:
— EN 60079-0:2012 + A11:2013.
MED/3.63 Tuiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 10 B+D 16.3.2017
Ohus leiduvate suitsukompo- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7, ning: B+E
nentide  avastamise  siisteemi | __ o1 A 74 Reg, 11-2/19, — Juhtseadmed ja niidikud. Laevade elektri- B+F

osad

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS-koodeks) 10,

seadmed:
— EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006.
— Toiteplokid:

— EN 54-4:1997 + AC:1999, A1:2002 ja
A2:2006.
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— Aspireerivad suitsuandurid:
— EN 54-20:2006 + AC:2008.
Ja vajaduse korral elektri- ja elektroonikasead-
med laevadel:
— IEC 60092-504:2016,
— [EC 60533:2015.
Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus keskkon-
nas kasutamiseks:
— EN 60079-0:2012 + A11:2013.
MED/3.64 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP-koo- B+D
C-klassi vaheseinad — SOLAS 74 Reg. 11-2/3.10. deks), muudetud. B+E
B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.10,
— SOLAS 74 Reg. II-2/9.
MED/3.65 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 1.6.2019
Paiksed siisivesinikgaasiandurid | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4. — EN 60079-0:2012 + A11:2013, B+E (I
— EN 60079-29-1:2007, B+F
Veo- ja toimivusnduded — IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504 pa-
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4, randus 1: 2011,
— [EC 60533:1999.
— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS-koodeks) 16,
— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.65 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 16.3.2017
Paiksed siisivesinikgaasiandurid | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4. — EN 60079-0:2012 + A11:2013, B+E
— EN 60079-29-1:2007, B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS-koodeks) 16,
— IMO MSC.1/Circ.1370.

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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MED/3.66 Tuuibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1168 B+D
Evakuatsiooni juhtimise siistee- | — SOLAS 74 Reg. II-2/13. B+E
mid, mida kasutatakse pdranda- B+F
lahedase valgustuse siisteemi al-
ternatiivina
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/13,
— IMO MSC.1/Circ.1168.
MED/3.67 Tiitibikinnitusnduded — EN 13565-1:2003 + A1:2007 B+D
Helikopteri  vahtkustutussead- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/18. B+E
med B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/18,
— IMO MSC.1/Circ.1431.
MED/3.68 Tiiibikinnitusnduded — ISO 15371:2009 B+D 30.4.2018
Kambiiiisi viljatdmbekanali | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9. B+E (1
paiksete tulekustutussiisteemide B+F
osad
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.
MED/3.68 Tiitibikinnitusnduded — ISO 15371:2015 B+D 16.3.2017
Kambiiiisi viljatdmbekanali | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9. B+E
paiksete tulekustutussiisteemide B+F

osad

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.
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MED/3.69 Tiitibikinnitusnduded — MSC.1/Circ.1472 B+D 16.3.2017
Mobiilne veekahur laevadele, | — SOLAS 74 Reg.II-2/10. B+E
mis on ehitatud 1. jaanuaril B+F
2016 voi hiljem ja ette ndhtud
vedama dilatekil voi sellest kor-
gemal vihemalt viit kihti kontei- o .
nereid Veo- ja toimivusnduded
(uus ese) — SOLAS 74 Regl1-2/10,
— MSC.1/Circ.1472.
MED/3.70 Taiibikinnitusndéuded — EN 694 (2014) B+D 16.3.2017
Tuletdrjevoolikud — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, B+E
pooljdigad voolikud paiksetele | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
stisteemidele — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
(uus ese) deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.
MED/3.71 Taiibikinnitusnduded — EN 671-2:2012 B+D 16.3.2017
Paiksed tuletdrje voolikusiistee- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
mid — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

lamevoolikuga voolikusiisteemid

(uus ese)
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 7.

4. Navigatsiooniseadmed

4. jao suhtes kohaldatavad mirkused: navigatsiooniseadmed.

Veerg 2: resolutsioone A.1021(26) ja MSC.302(87) loetakse kehtivaks kdikide navigatsiooniseadmete suhtes. Need osutavad vastavalt koodeksitele ,Code on alerts and indicators, 2009“
ja ,Adoption of performance standards for bridge alert management*.

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad

Vastavushinda-

Esmakordne

Viimane pardale

Number ja eseme nimetus muudetud reeglid ning asjakohased IMO resolut- Katsestandardid . . . ; :
sioonid ja ringkirjad mismoodulid | turule laskmine paigutamine
1 2 3 4 5 6
MED/4.1 Tiiiibikinnitusnduded — ISO 1069:1973, B+D
Magnetkompass — SOLAS 74 Reg. V[18, — 1SO 25862:2009, B+E
A-klass laevadele — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+F
(2008) G

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.382(X),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.302(87).

vOi
— ISO 1069:1973,
— ISO 25862:2009,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008).
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1 2 3 4 6
MED/4.2 Tiiiibikinnitusnouded — 1SO 22090-2:2014, B+D
Kursinditu edastav seade THD | — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
(magnet) — SOLAS 74 Reg. V/19, (2008). B+F
— SOLAS 74 Reg. X3, — EN 61162 seeriad: G
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-| — EN61162-1(2011)
deks) 13, — EN 61162-2 (1998)
—IMO Res. MSC.97(73)-2000 HSC-koo-| — EN 61162-3 (2008)
deks) 13. — EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014
Veo- ja toimivusnduded Vi
— SOLAS 74 Reg. V19, — 1SO 22090-2:2014,
— IMO Res. A.694(17), — IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSCkoo- |  (2008),
deks) 13, — IEC 61162 seeriad:
_ g\e/jlg) 1l;es. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo- — IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— IMO Res. MSC.116(73), — EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)
o st e e 12
— IMO Res. MSC.302(87). randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
— IEC 61162-450 ed 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.3 Tiiiibikinnitusnouded — I1SO 8728:1998, B+D 25.7.2017
Vurrkompass — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E (II)
(2008), B+F
Veo- ja toimivusnduded — EN 61162 sceriad, G

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. A.424(XI),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79).

— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07)
vOi
— ISO 8728:1997,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad,
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
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MED/4.3 Tiitibikinnitusnduded — ISO 8728:2014, B+D 16.3.2017
Vurrkompass — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
(2008), BAF
— EN 61162 seeriad: G

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.424(XI),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79)
— IMO Res. MSC.302(87)

s

— EN 61162-1 (2011)
— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014

vOi

— ISO 8728:2014,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).

Punkt MED/4.4 ,Radarseadmed” on iile viidud punktidesse MED/4.34, MED[4.35 ja MED[4.3.6

Punkt MED/4.5 ,Automaatne radarpositsioonide arvuti (ARPA)“ on iile viidud punkti MED/4.34.
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MED/4.6 Taiibikinnitusnduded — EN ISO 9875:2001 + ISO tehniline paran- B+D
Kajaloodid — SOLAS 74 Reg. V/18, dus 1:2006, B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3, — ](521\(1)(;5;945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- ’ G

deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. A.224(VII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.74(69) 4. lisa,
— IMO Res. MSC.302(87).

— EN 61162 seeriad:
— EN 61162-1 (2011)
— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014

vOi

— ENISO 9875 (2000) + ISO tehniline paran-
dus 1:2006,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
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MED/4.7 Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Kiirust ja labitud vahemaad | — SOLAS 74 Reg. V/[18, (2008), B+E
modtev seade (SDME) — SOLAS 74 Reg. X[3, — EN 61023:2007, B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — EN 61162 sceriad: G

deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.824(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87).

— EN 61162-1 (2011)

— EN 61162-2 (1998)

— EN 61162-3 (2008)

— EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014

Vo1

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— [EC 61023 (2007),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).

Punkt MED/4.8 ,Rooli p66rdenurga, sdukruvi poorlemissageduse ja sammu néidik on ile viidud punktidesse MED/4.20, MED[4.21 ja MED/[4.22.
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MED/4.9 Tiiiibikinnitusnouded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Poordekiiruse naitur — SOLAS 74 Reg. V[18, (2008), BAE
— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: BAF

— IMO Res. MSC.36(63)(1994 HSC-koo- | ~— EN61162-1(2011) G

deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.526(13),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87).

— EN 61162-2 (1998)

— EN 61162-3 (2008)

— EN 61162-450 (2011),
— 1SO 20672:2007 + parandus 1 (2008),
— EN 62288:2014

Vo1

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— [EC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— 1SO 20672:2007 + parandus 1 (2008),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).

Punkt MED/4.10 ,Raadiopeilingaator” on tahtlikult tithjaks jaetud.

Punkt MED/4.11 ,LORAN seadmed” on tahtlikult tithjaks jaetud.

Punkt MED/4.12 ,Seadmed ,T3aika“ on tahtlikult tithjaks jdetud.

Punkt MED/4.13 ,Decca navigatsiooniseadmed“ on tahtlikult tiihjaks jdetud.
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MED/4.14 Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
GPS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V/18, (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61108-1:2003, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — EN 61162 seeriad: C

deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.112(73),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87).

— EN 61162-1 (2011)

— EN 61162-2 (1998)

— EN 61162-3 (2008)

— EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014.

Vo1

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61108-1 ed. 2.0 (2003),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
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MED/4.15 Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
GLONASS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V/18, (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61108-2:1998, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — EN 61162 sceriad: C

deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.113(73),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87).

— EN 61162-1 (2011)

— EN 61162-2 (1998)

— EN 61162-3 (2008)

— EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014

Vo1

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61108-2 ed. 1.0 (1998),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
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MED/4.16 Tiitibikinnitusnduded — ISO 11674:2006, B+D
Kursi  kontrollimise  siisteem | — SOLAS 74 Reg. V/[18. — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
(HCS) (2008), B+F
— EN 61162 seeriad: G

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res. A.342(IX),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.64(67) 3. lisa,
— IMO Res. MSC.302(87).

— EN 61162-1 (2011)
— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014

vOi

— ISO 11674:2006,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).

Punkt MED/4.17 ,Mehaanilised lootsitdstukid“ on ile viidud punkti MED/1.40.
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MED/4.18 Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Otsingu- ja pdastevahendid asu- | — SOLAS 74 Reg. 1114, (2008), B+E
l((soélfD). kindlakstegemiseks | __ ¢ A5 74 Reg. IV/14, — EN 61097-1:2007 B+F
' — SOLAS 74 Reg. V/18, vol G

9 GHz otsingu ja piiste radar-
transponder (SART)

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-

deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-

deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/6,
— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. 1126,
— IMO Res. A.530(13),
— IMO Res. A.802(19),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
deks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
deks) 8,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
deks) 14,

— ITU-R M.628-5 (03/2012),
— IMO Res. MSC.302(87).

HSC-koo-

HSC-koo-

HSC-koo-

HSC-koo-

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-1 (2007).

Punkt MED/4.19 ,Kiirlaeva radarseadmed* on iile viidud punkti MED/4.37.
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MED/4.20 Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Rooli poordenurga niidik — SOLAS 74 Reg. V[18, (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. X3, — EN 61162 seeriad: B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSCkoo- | — ENO61162-1(2011) G
deks) 13, — EN 61162-2 (1998)
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSCkoo-| — EN 61162-3 (2008)
deks) 13. — EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014,
Veo- ja toimivusnduded — 180 20673:2007
— SOLAS 74 Reg. V/19, voi
— IMO Res. A.694(17), — IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSCkoo-| (2008)
deks) 13, — IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo- — IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
deks) 13, — EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)
— IMO Res. MSC.191(79), — IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
— IMO Res. MSC.302(87). parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07),
— 1SO 20673:2007.
MED/|4.21 Tiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D 15.3.2018
Soukruvi posrdenitur — SOLAS 74 Reg. V/18, (2008), B+E )
— SOLAS 74 Reg. X3, — EN 61162 seeriad, B+F
—IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07), G

deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

— ISO 22554:2007

vOi

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad,
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07),
— ISO 22554:2007.
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79).

MED/4.21

Soukruvi poordenditur

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/l8,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87).

EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

EN 61162 seeriad:

— EN 61162-1 (2011)
— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),
EN 62288:2014,

ISO 22554:2015

[EC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07),
ISO 22554:2015.

B+D
B+E
B+F

16.3.2017
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MED/4.22 Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Soukruvi sammunditur — SOLAS 74 Reg. V[18, (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. X3, — EN 61162 seeriad: B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSCkoo- | — ENO61162-1(2011) G
deks) 13, — EN 61162-2 (1998)
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSCkoo-| — EN 61162-3 (2008)
deks) 13. — EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014,
— ISO 22555:2007
vOi
Veo- ja toimivusnduded
— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
— SOLAS 74 Reg. V/19, (2008),
— IMO Res. A.694(17), — IEC 61162 seeriad:
— ilMI? Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- — IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
eks) 13,
) — EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo- ’
deks) 13, — IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
— IMO Res. MSC.191(79), randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
— IMO Res. MSC.302(87). — IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— ISO 22555:2007,
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.23 Tuiibikinnitusndéuded — 1SO 1069:1973, B+D
Piiste- ja valvepaatide kompass | — SOLAS 74 Reg. 1114, — 1SO 25862:2009, B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3, — IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-|  (2008). G

deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.
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Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) 1V,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

MED/4.23

B-klassi magnetkompass pdiste-
ja valvepaatide jaoks

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) IV,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA-koodeks) V,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

— ISO 1069:1973,
— ISO 25862:2009,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008).

B+D
B+E
B+F

v6/8% 1
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Punkt MED/4.24 ,Kiirlaeva automaatne radarpositsioonide arvuti (ARPA)“ on iile viidud punkti MED/4.37.

Punkt MED/4.25 ,Automaatplanett® on iile viidud punkti MED/4.35.

Punkt MED/4.26 ,Kiirlaeva automaatplan3ett“ on tile viidud punkti MED/4.38.

Punkt MED/4.27 ,Elektrooniline plansett“ on iile viidud punkti MED/4.36.

Punkt MED/4.28 ,Komandosilla tihildatud juhtimisstisteem” on iile viidud punkti MED/4.30.

MED/4.29 Taibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D

Reisiinfo salvesti (VDR) — SOLAS 74 Reg. V/18, (2008). B+E
— SOLAS 74 Reg. V|20, — EN 61162 sceriad: B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162-1 {2011) G

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
deks) 13.

HSC-koo-

HSC-koo-

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V|20,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
deks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO Res. MSC.333(90).

HSC-koo-

HSC-koo-

— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),

— IEC 61996-1:2013 + IEC 61996-1 paran-
dus 1 (2014),

— EN 62288:2014
vOi

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:
— [EC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
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1 2 3 4 6
— IEC 61996-1 ed. 2.0 (2013-05) + IEC
61996-1 parandus 1 (2014),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.30 Tiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D 31.8.2017
Elektronkaartide kuvamise ja in- | — SOLAS 74 Reg. V/[18, (2008), B+E )]
formatsiopni sﬁsteem (ECDIS) | __ goLAS 74 Reg. X3, — EN 61162 seeriad, B+F
koos abisecadmega ja raster- — EN 61174 (2008)
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- ’ G

kaardi kuvamise siisteem
(RCDS)

deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.232(82),
— IMO SN.1/Circ.266.

— [ECDISi tagavarakuva ja RCDSi kohalda-
takse ainult juhul, kui ECDIS sisaldab kdne-
alust funktsiooni. B votte sertifikaat niitab,
kas nimetatud vdimalusi on katsetatud.]

— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07)
vOi

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad,
— IEC 61174 (2008),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
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MED/4.30 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D 16.3.2017
Elektronkaartide kuvamise ja in- | — SOLAS 74 Reg. V/[18, (2008), B+E
formatsiooni siisteem (ECDIS) | SOLAS 74 Reg. X[3 — EN 61162 seeriad: B+F
koos abiseadmega ja raster- & A0 — EN61162-1 (2011)
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- G

kaardi kuvamise siisteem
(RCDS)

deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.232(82),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO SN.1/Circ.266.

[ECDISi tagavarakuva ja RCDSi kohaldatakse
ainult juhul, kui ECDIS sisaldab kdnealust
funktsiooni. B votte sertifikaat niitab, kas ni-
metatud voimalusi on katsetatud.]

— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),
— EN 61174:2015,
— EN 62288:2014

Vo1

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— [EC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 61174 ed. 4.0 (2015),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
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MED/4.31 Tiitibikinnitusnduded — ISO 16328:2014, B+D
Kiirlaeva vurrkompass — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-|  (2008). B+F

deks) 13, — EN 61162 seeriad: G

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.821(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349.

— EN 61162-1 (2011)
— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014

vOi

— ISO 16328:2014,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
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MED/4.32 Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Universaalse automaatse identi- | — SOLAS 74 Reg. V/[18, (2008), B+E
gsgc)arimissusteemi seadmed | SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSCkoo- | — ENO61162-1(2011) G
deks) 13, — EN 61162-2 (1998)
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSCkoo-| — EN 61162-3 (2008)
deks) 13. — EN 61162-450 (2011),
— EN 61993-2:2013,
Veo- ja toimivusnduded — EN 62288:2014
— SOLAS 74 Reg. V/19, voi
— IMO Res. A.694(17), — IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- |  (2008),
deks) 13, — IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo- | — IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
deks) 13,— IMO Res. MSC.74(69), — EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)
— IMO Res. MSC.191(79), — IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
— ITU-R M.1371-5 (02-2014). Mdrkus: ITU-R parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
M.1371-5 (02-2014) kohaldatakse ainult randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
kooskdlas IMO Res. MSC.74(69) nduetega. — IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 61993-2 (2012),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.33 Taiibikinnitusnduded — EN 61162 seeriad: B+D
Laevateekonna  kontrollimise | — SOLAS 74 Reg. V/[18. — EN 61162-1 (2011) B+E
stisteem — EN 61162-2 (1998) B+F
(tootab laeva kiirusel alates mi- — EN 61162-3 (2008) G

nimaalsest manodverduskiiru-
sest kuni 30 sdlmeni)

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.74(69),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87).

— EN 61162-450 (2011),

— EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— EN 62065 (2014),
— EN 62288:2014
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— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62065 ed. 2.0 (2014-02),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).

MED)/4.34
Radarseadmed CAT 1

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/18.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. A.278(VII),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

— EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— EN 61162 seeriad:
— EN 61162-1 (2011)
— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

vOi

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

B+D
B+E
B+F
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— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 ed. 2.0 (2013-06).
MED/4.35 Tuiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Radarseadmed CAT 2 — SOLAS 74 Reg. V/18. (2008), B+E
— EN 61162 seeriad:
B+F
— EN 61162-1 (2011) c

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res. A.278(VIII),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— ITU-R M.1177-4 (04/11).

— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),
— EN 62388:2013,
— EN 62288:2014

voi

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62388 ed. 2.0 (2013-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
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MED/4.36 Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Radarseadmed CAT 3 — SOLAS 74 Reg. V/18. (2008), B+E
— EN 61162 seeriad: B+F

— EN61162-1 (2011) G

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res. A.278(VIII),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— ITU-R M.1177-4 (04/11).

— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013

Vo1

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— [EC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 ed. 2.0 (2013-06).
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MED/4.37 Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Kiirlaeva radarseadmed (CAT | — SOLAS 74 Reg. X/3, (2008), B+E
1H ja CAT 2H) — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — EN 61162 seeriad: B+F
deks) 13, — EN 61162-1 (2011) G

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13, IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— MSC.1/Circ.1349,

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

vOi

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— [EC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 ed. 2.0 (2013-06).

L10T°TYC

(19 ]

eferea], npir edooing

€01/8% 1



1 2 3 4
MED/4.38a Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Tunnustatud radarseadmed | — SOLAS 74 Reg. X/3, (2008), B+E
kaardisuvandiga, tdpsemalt: — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — EN 61162 seeriad: B+F
a) CAT 1C deks) 13, — EN61162-1 (2011) G

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— ITUR M.1177-4 (04/11).

— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

vOi

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— [EC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 ed. 2.0 (2013-06).
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MED/4.38b Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Tunnustatud radarseadmed | — SOLAS 74 Reg. X/3, (2008), B+E
kaardisuvandiga, tdpsemalt: — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — EN 61162 seeriad: B+F
b) CAT 2C, deks) 13, — EN61162-1 (2011) G

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— ITUR M.1177-4 (04/11).

— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

vOi

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— [EC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 ed. 2.0 (2013-06).
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MED/4.38c Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Kiirlaeva tunnustatud radarsead- | — SOLAS 74 Reg. X/3, (2008), B+E
med kaardisuvandiga, tipsemalt: | __ \i9  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — EN 61162 seeriad: B+F
¢) CAT 1HC deks) 13, — EN61162-1 (2011) G

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.278(VIII),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.192(79),
— ITU-R M.1177-4 (04/11),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349.

— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013

vOi

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— [EC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 ed. 2.0 (2013-06).
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MED/4.38d Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Kiirlaeva tunnustatud radarsead- | — SOLAS 74 Reg. X/3, (2008), B+E
med kaardisuvandiga, tipsemalt: | __ \i9  Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — EN 61162 seeriad: B+F
d) CAT 2HC deks) 13, — EN 61162-1 (2011) G
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-| — EN 61162-2 (1998)
deks) 13. — EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014,
I — IEC 62388 ed. 2.0 (2013-06)
Veo- ja toimivusnduded »
vOi
— IMO Res. A.278(VIII),
— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
— IMO Res. A.694(17), (2008),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | __ IEC 61162 seeriad:
deks) 13,
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13 — EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)
— IMO Res. MSC191(79) — [EC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
' parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
— IMO Res. MSC.192(79), randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
— IMO Res. MSC.302(87), — IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IMO MSC.1/Circ.1349, — IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07),
MED/4.39 Tuiibikinnitusndéuded — ISO 8729-1:2010, B+D
Radarpeegeldi — passiivne — SOLAS 74 Reg. V[18, — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3, (2008) B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | V! G

deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

— ISO 8729-1:2010,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008).

L10T°TYC
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1 2 3 4
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,
— IMO Res. MSC.164(78).
MED/4.40 Tiiibikinnitusnduded — 1SO 16329:2003, B+D
Kiirlaeva kursi  kontrollimise | — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
siisteem — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- |  (2008), B+F
deks) 13, — EN 61162 seeriad: G
— IMO Res. MSC.97(73)-2000 HSCkoo- | — EN 61162-1 (2011)
deks) 13. — EN 61162-2 (1998)

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.822(19),

— IMO Res.
deks) 13,

— IMO Res.
deks) 13,

MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-

MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349.

— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014
voOi
— 1SO 16329:2003,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
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(19 ]

eferea], npir edooing

L10T°TYT



1 2 3 4
MED/4.41 Tiiiibikinnitusnduded — 1SO 22090-3:2014, B+D
Kursinditu edastav seade THD | — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
(GNSSi abil toimiv) — SOLAS 74 Reg. X/, (2008), BeE
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — EN 61162 seeriad: G
deks) 13, — EN 61162-1 (2011)
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSCkoo-| — EN 61162-2 (1998)
deks) 13. — EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014
vOi
Veo- ja toimivusnduded — 1SO 22090-3:2014,
— SOLAS 74 Reg. V/19, — IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
— IMO Res. A.694(17), (2008),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — IEC 61162 seeriad:
deks) 13, — IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
_ 3\6/112) 1l;es. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo- — EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)
MO R NSC 167 611023 L2 vt e
— IMO Res. MSC.191(79), randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
— IMO Res. MSC.302(87). — IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
MED)/4.42 Tiiiibikinnitusnduded — 1SO 17884:2004, B+D
Kiirlaeva helgiheitja — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- |  (2008) B+F
deks) 13, voi G

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

— ISO 17884:2004,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008).

L10T°TYC
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Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.
MED/4.43 Tiiiibikinnitusnduded — [SO 16273:2003, B+D 26.3.2017
Kiirlaeva 66ndgemisseadmed — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E ()
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- |  (2008), B+F
deks) 13, — IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07) C
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo- | v&i
deks) 13. — IS0 16273:2003,
— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),
Veo- ja toimivusnduded — IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,
— IMO Res. MSC.94(72),
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,
— IMO Res. MSC.191(79).
MED/4.43 Tiiibikinnitusnduded — 1SO 16273:2003, B+D
Kiirlaeva 66ndgemisseadmed — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- |  (2008), B+F
deks) 13, — EN 62288:2014 G
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo- | vdi

deks) 13.

— IS0 16273:2003,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
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Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,
— IMO Res. MSC.94(72),
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,
— IMO Res. MSC.191(79).
MED/4.44 Tiiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Majaka  diferentsiaalvastuvétja | — SOLAS 74 Reg. V/[18, (2008), B+E
PCEPS- ja DGLONASS-seadme- | __ SOLAS 74 Reg. X/3, — [EC 61108-4 (2004), B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — EN 61162 sceriad: G
deks) 13, — EN 61162-1 (2011)
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSCkoo-| — EN 61162-2 (1998)
deks) 13. — EN 61162-3 (2008)

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res.
deks) 13,

— IMO Res.
deks) 13,

MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-

MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-

— IMO Res. MSC.114(73).

— EN 61162-450 (2011),

vOi

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61108-4 (2004),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed 1.0 (2011-06).

Punkt MED/4.45 ,Kaardiseade laevaradarile” on tahtlikult tithjaks jaetud, kuna kuulub punkti MED/4.38 alla.
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MED/4.46 Tiiiibikinnitusnduded — ISO 22090-1:2014, B+D
Kursinditu edastav seade THD | — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
(gtiroskoopiline) — SOLAS 74 Reg. X3, (2008), B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — EN 61162 sceriad: G
deks) 13, — EN 61162-1 (2011)
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSCkoo-| — EN 61162-2 (1998)
deks) 13. — EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),
Veo- ja toimivusnduded _~ EN 62288:2014
— SOLAS 74 Reg. V/19, vol
— IMO Res. A.694(17), — ISO 22090-1:2014,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- — IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
deks) 13, (2008),
—IMO Res. MSC.97(73)-2000 HSC-koo- | — \EC 01162 seeriad:
deks) 13, — [EC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— IMO Res. MSC.116(73), — EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)
— IMO Res. MSC.191(79), — IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
— IMO Res. MSC.302(87). e 10 oty P
— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.47 Tuiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Lihtsustatud reisiinfosalvesti (S- | — SOLAS 74 Reg. V/20. (2008), B+E
VDR) — EN 61162 seeriad: B+F
— EN 61162-1 (2011) C

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|20,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.163(78),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87).

— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),

118y 1
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— EN 61996-2:2008,
— EN 62288:2014
vOi

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 61996-2 (2007),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).

Punkt MED/4.48 ,Mehaanilised lootsitdstukid on tahtlikult tithjaks jaetud (kuna IMO resolutsioonis MSC.308(88), mis kehtib 1. juulist 2012, on 6eldud: ,Mehaanilisi lootsitdstukeid ei
kasutata®).

MED/4.49 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. A.1045(27), B+D
Lootsiredel — SOLAS 74 Reg. V[23, — 1SO 799:2004. B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

G

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V[23,
— IMO Res. A.1045(27),
— IMO MSC/Circ.1428.

L10T°TYC
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MED/4.50 Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
DGPS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V/18, (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61108-1:2003, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — EN 61108-4:2004, C

deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.112(73),
— IMO Res. MSC.114(73)
— IMO Res. MSC.191(79)
— IMO Res. MSC.302(87).

’

)

— EN 61162 seeriad:
— EN 61162-1 (2011)
— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014

Vo1

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61108-1 (2003),

— IEC 61108-4 (2004),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).

YI1/8% 1
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MED/4.51 Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
DGLONASS-seadmed — SOLAS 74 Reg. V/18, (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN61108-2:1998, B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — EN 61108-4:2004, G
deks) 13, — EN 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo- | — EN 61162-1 (2011)
deks) 13. — EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),
Veo- ja toimivusnduded — EN 62288:2014
— SOLAS 74 Reg. V/19, voi
— IMO Res. A.694(17), — IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- (2008),
deks) 13, — IEC 61108-2 ed. 1.0 (1998),
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo- | — IEC 61108-4 (2004),
deks) 13, — IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.113(73), — IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— IMO Res. MSC.114(73), — EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)
— IMO Res. MSC.191(79), — IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
— IMO Res. MSC.302(87). parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.52 Tiiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Pievane signaallamp — SOLAS 74 Reg. V[18, (2008), B+E
— 1SO 25861:2007 B+E

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koodeks),

/
— SOLAS 74 Reg. X/3,
(
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koodeks),

vOi

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— ISO 25861:2007.

L10T°TYC
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Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koodeks),
— IMO Res. MSC.95(72),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koodeks).

MED/4.53

Kajasignaali voimendi

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. V/18,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC koo-
deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.164(78),
— ITU-R M.1176-1 (02/13).

— ISO 8729-2:2009,

— EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008)

voi

— ISO 8729-2:2009,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008).

B+D
B+E
B+F

MED/4.54

Peilingaator

Tiiiibikinnitusndouded
— SOLAS 74 Reg. V/18.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19.

— ISO 25862:20009,

— EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008)

voi
— ISO 25862:2009,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008).

B+D
B+E
B+F

911/8% 1
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MED/4.54 Tiitibikinnitusnduded — ISO 25862:2009, B+D
Kompassipeilingaator — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
(2008) BAF
voi G
— ISO 25862:20009,
— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008).
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19.
MED/4.55 Tiiiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Otsingu- ja pdistevahendid asu- | — SOLAS 74 Reg. 1114, (2008), B+E
koha kindlakstegemiseks | g1 A 74 Reg. IV/14. — EN 61097-14:2010 B+F
(SRLD): i -

AIS SART seade

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I11/6,

— SOLAS 74 Reg. 111/26,
— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— IMO Res. MSC.246(83),
— ITU-R M.1371-5 (2014),
— IMO Res. MSC.302(87).

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-14 (2010).

L10T°TYC
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MED/4.56 Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Galileo seadmed — SOLAS 74 Reg. V/18, (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61108-3:2010, B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — EN 61162 seeriad: G
deks) 13, — EN 61162-1 (2011)
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSCkoo- | — EN 61162-2 (1998)
deks) 13. — EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),
Veo- ja toimivusnduded — EN 62288:2014
— SOLAS 74 Reg. V[19, voi
— IMO Res. A.694(17), — IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
— IMO Res. A.813(19), (2008),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — IEC 61108-3 (2010),
deks) 13, — IEC 61162 seeriad:
— BMI? Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo- — IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
eks) 13,
) — EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)
— IMO Res. MSC.191(79), .
— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
— IMO Res. MSC.233(82), parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
— IMO Res. MSC.302(87). randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.57 Tuiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Navigatsioonivahi alarmsiisteem | — SOLAS 74 Reg. V/[18. (2008), B+E
(BNWAS) — EN 61162 seeriad: B+F
— EN 61162-1 (2011) C

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.128(75),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— MSC.1/Circ.1474.

— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),
EN 62288:2014,

IEC 62616(2010) + IEC 62616 parandus 1
(2012)
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— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07),

— IEC 62616(2010) + IEC 62616 parandus 1
(2012).

MED/4.58

Heli vastuvdtmise siisteem

Tiitibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. X[3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koodeks),
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koodeks).

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koodeks),
— IMO Res. MSC.86(70),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koodeks),
— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

— EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— EN 61162 seeriad:
— EN 61162-1 (2011)
— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014,

— ISO 14859:2012

vOi

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

B+D
B+E
B+F

L10T°TYC
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— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)
— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07),
— ISO 14859:2012.
MED/4.59 Tuiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Uhildatud navigatsioonisiisteem | — SOLAS 74 Reg. V|15, (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. V/18, — EN 61162 seeriad: B+F
— EN 61162-1 (2011) c

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.252(83),
— IMO Res. MSC.302(87).

— EN 61162-2 (1998)

— EN 61162-3 (2008)

— EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014,
— IEC 61924-2 ed. 1.0 (2012-12)
vOi

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— IEC 62288 ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 61924-2 ed. 1.0 (2012-12).
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5. Raadioseadmed

5. jao suhtes kohaldatavad markused: raadioseadmed.

Veerg 3: kui IMO ringkirja MSC/Circ.862 nduded ja toote katsestandardid on omavahel vastuolus, on nimetatud ringkirja nduded tlimuslikud.

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad

Vastavushinda-

Esmakordne

Viimane pardale

Number ja eseme nimetus muudetud reeglid ning asjakohased IMO resolut- Katsestandardid . dulid e laskmi ; :
sioonid ja ringkirjad mismooduli turule laskmine paigutamine
1 2 3 4 5 6
MED/5.1 Tuibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 21.3.2019
ULL raadiotelefon, millega saab | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E (11
saata ja vastu votta digitaal-se- | SOLAS 74 Reg. X3, (2008), B+F

lektiivseid viljakutseid (DSV) ja
raadiotelefonsidet

— IMO Res.
deks) 14,

— IMO Res.
deks) 14,

MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-

MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.385(X),

— IMO Res. A.524(13),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.803(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res.
deks) 14,

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-13 (10/09),
— ITU-R M.541-9 (05/04),
— ITU-R M.689-3 (03/12).

MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-

— EN 61162 seeriad,

— ETSIEN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
— ETSIEN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
— ETSIEN 301 843-2 V1.2.1 (2004-06),
— ETSIEN 301 925 V1.4.1 (2013-05).

L10T°TYC
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1 2 3 4 5 6
MED/5.1 Tiiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 16.3.2017
ULL raadiotelefon, millega saab | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
g o s | — S0LAS 74 R, X s
raadiotelefonsidet — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- seerad:
deks) 14, — EN 61162-1 (2011)
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo- — EN 61162-2 (1998)
deks) 14. — EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),
Veo- ja toimivusnduded — ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
— SOLAS 74 Reg. IV/7, — ETSIEN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
— SOLAS 74 Reg. X3, — ETSIEN 301 843-2 V2.1.1 (2016-03),
— IMO Res. A.385(X), — ETSIEN 301 925 V1.4.1 (2013-05).
— IMO Res. A.524(13),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.803(19),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15).
MED/5.2 Tiiiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D 21.3.2019
ULL DSV valvevastuvotuseade | — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E (1)
— SOLAS 74 Reg. X3, — EN 61162 seeriad, B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
— ETSIEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),

— ETSIEN 301 843-2 V1.2.1 (2004-06).

TTl/sy 1
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Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.803(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-13 (10/09),
— ITU-R M.541-9 (05/04).

MED/5.2
ULL DSV valvevastuvotuseade

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.803(19),

— EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— EN 61162 seeriad:

— EN 61162-1 (2011)

— EN 61162-2 (1998)

— EN 61162-3 (2008)

— EN 61162-450 (2011),
— ETSIEN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
— ETSIEN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
— ETSIEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),
— ETSIEN 301 843-2 V2.1.1 (2016-03).

B+D
B+E
B+F

16.3.2017

L10T°TYC

(19 ]

eferea], npir edooing

€TI/8h 1



2

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15).

MED/5.3
NAVTEX vastuvotja

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X[3,
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.148(77),
— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.540-2 (06/90),
— ITU-R M.625-4 (03/12).

— EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1 (2009-01),

— ETSIEN 301 843-4 V1.2.1 (2004-06)

Vo1

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-6 (2012-01).

B+D
B+E
B+F

21.3.2019
(1)
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1 2 3 4 5 6
MED/5.3 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D 16.3.2017
NAVTEX vastuvotja — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3 — ETSI EN 300 065-1 V1.2.1 (2009-01), B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — ETSI EN 301 843-4 V2.1.1 (2016-03)
deks) 14, voi
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo- | — IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
deks) 14. (2008),
— IEC 61097-6 (2012-01).
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,
— IMO Res. MSC.148(77),
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.540-2 (06/90),
— ITU-R M.625-4 (03/12).
MED/5.4 Tuiibikinnitusnouded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D 21.3.2019
EGC vastuvdtja — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E (I
— ETSI ETS 300 460 ed. 1 (1996-05), B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

— ETSIETS 300 460/A1 (1997-11),
— ETSI EN 300 829 V1.1.1 (1998-03),
— ETSIEN 301 843-1 V1.3.1 (2012-08)

Vo1

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-4 (2012).

L10T°TYC
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.306(87),
— IMO COMSAR Circ.32.

MED/5.4
EGC vastuvotja

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.306(87),
— IMO COMSAR Circ.32.

— EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— ETSI ETS 300 460 ed. 1 (1996-05),

— ETSI ETS 300 460/A1 (1997-11),

— ETSIEN 301 843-1 V2.1.1 (2016-03)

Vo1

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-4 (2012).

B+D
B+E
B+F

16.3.2017
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1 2 3 4
MED/5.5 Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Korgsageduslik meresdiduohu- | — SOLAS 74 Reg. 1V/14, (2008), B+E
tusteabe (MSI) seade (kdrgsage- | SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad, B+F

duslik NBDP vastuvdtja)

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV]7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17
— IMO Res. A.699(17
— IMO Res. A.700(17
— IMO Res. A.806(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.540-2 (06/90),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.688 (06/90).

’

’

)

— — — -

— ETSIETS 300 067 ed. 1 (1990-11),
— ETSIETS 300 067/A1 ed. 1 (1993-10)

Vo1

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61162 seeriad,
— ETSI ETS 300 067 ed. 1 (1990-11),
— ETSIETS 300 067/A1 ed. 1 (1993-10).

L10T°TYC
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1 2 3 4
MED/5.5 Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D
Korgsageduslik meresdiduohu- | — SOLAS 74 Reg. 1V/14, (2008), B+E
tusteabe (MSI) seade (kdrgsage- | SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

duslik NBDP vastuvdtja)

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV]7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17
— IMO Res. A.699(17
— IMO Res. A.700(17
— IMO Res. A.806(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.540-2 (06/90),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.688 (06/90).

’

’

’

— — — -

— EN 61162-1 (2011)

— EN 61162-2 (1998)

— EN 61162-3 (2008)

— EN 61162-450 (2011),
— ETSIETS 300 067 ed. 1 (1990-11),
— ETSIETS 300 067/A1 ed. 1 (1993-10)
Vo1

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— [EC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed. 1.0 (2011-06),
— ETSIETS 300 067 ed. 1 (1990-11),
— ETSI ETS 300 067/A1 ed. 1 (1993-10).
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1 2 3 4
MED/5.6 Taiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862. B+D
406 MHz onnetuskoha maiira- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, Mrkus: IMO ringkirja MSC/Circ.862 kohal- B+E
mise raadiopoi (COSPAS-SAR- | __ ¢ Ag 74 Reg. X3, datakse ainult voimaliku kaugjuhtimis- B+F

SAT)

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— IMO Res. A.662(16),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.696(17),
— IMO Res.A.810(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.633-4 (12/10),
— ITU-R M.690-3 (03/15).

seadme, mitte onnetuskoha maiaramise raa-
diopoi enda suhtes,

— EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),
— ETSIEN 300 066 V1.3.1 (2001-01)

vOi
— IMO MSC/Circ.862.

Markus: IMO ringkirja MSC/Circ.862 kohal-
datakse ainult voimaliku kaugjuhtimis-
seadme, mitte dnnetuskoha médramise raa-
diopoi enda suhtes,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-2 ed. 3.0 (2008).

Punkt MED/5.7 ,L-sagedusriba dnnetuskoha mairamise raadiopoi (Inmarsat)* on tahtlikult tithjaks jaetud.

Punkt MED/5.8 ,Kesklaine DSV vastuvdtja“ on tahtlikult tithjaks jaetud.

Punkt MED/5.9 ,Kahetooniliste hdiresignaalide generaator” on tahtlikult tithjaks jdetud.

L10T°TYC
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1 2 3 4 5 6

MED/5.10 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 21.3.2019
Kesklaine raadioseade, millega | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E (I
saab saata ja vastu \iQtta digi- — SOLAS 74 Reg. X3, (2008), B+F
taal-selektiivseid ~ véljakutseid — EN 61162 seeriad
(DSV) ja raadiotelefonsidet — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- ’
Markus: MO ja ITU otsuste ko- deks) 14, — ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
haselt ¢i kohaldata Katsestandar- | — IMO  Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo- | — ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
?ites er}.am.n()ud.eid kahetooni- deks) 14. — ETSI EN 300 373-1 V1.4.1 (2013-09),
" jahlilﬁrfgsﬁﬁiﬁgea g — ETSIEN 301 843-5 V1.1.1(2004-06).
tamise kohta. Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/9,

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-

deks) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.493-13 (10/09),

— ITU-R M.541-9 (05/04).
MED/5.10 Tiiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 16.3.2017
Kesklaine raadioseade, millega | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
saab saata ja vastu votta digi- | SOLAS 74 Reg. X/3, (2008), B+F

taal-selektiivseid ~ viljakutseid
(DSV) ja raadiotelefonsidet

Markus: IMO ja ITU otsuste ko-
haselt ei kohaldata katsestandar-
dites enam ndudeid kahetooni-
liste hdiresignaalide generaato-
rite ja kiirgusklassiga H3E edas-
tamise kohta.

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

— EN 61162 seeriad:

— EN 61162-1 (2011)

— EN 61162-2 (1998)

— EN 61162-3 (2008)

— EN 61162-450 (2011),
— ETSIEN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
— ETSIEN 300 373-1 V1.4.1 (2013-09),
— ETSIEN 301 843-5V2.1.1 (2016-03).
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/9,
— SOLAS 74 Reg. IV[10,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

MED)/5.11

Kesklaine DSV valvevastuvotu-
seade

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/9,
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X[3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— EN 61162 seeriad,

— ETSIEN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
— ETSIEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),
— ETSIEN 301 843-5 V1.1.1(2004-06).

B+D
B+E
B+F

21.3.2019
(II)
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1 2 3 4 5
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,
— IMO COMSAR C(irc.32,
— ITU-R M.493-13 (10/09),
— ITU-R M.541-9 (05/04),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).
MED/5.11 Taibikinnitusnéuded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D 16.3.2017
Kesklaine DSV valvevastuvdtu- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E
seade — EN 61162 seeriad: B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V]9,
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— ETSIEN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
— ETSIEN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
— ETSIEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),

— ETSIEN 301 843-5 V2.1.1 (2016-03).
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1 2 3 4
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).
MED/5.12 Tiiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D
Inmarsat-B maapealne laeva- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
jaam (2008) B+F

Markus: teenus lopetatakse ala-
tes 31. detsembrist 2016.

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.808(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO MSC/Circ.862,
— IMO COMSAR Circ.32.

voi
— IMO MSC/Circ.862,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008).
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1 2 3 4 6
MED/5.13 Tuuibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 21.3.2019
Inmarsat-C  maapealne laeva- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E (I1m)
jaam (2008), B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X[3,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.664(16),

Markus Res. A.644(16) kohta: kohaldatakse
tiksnes juhul, kui Inmarsat-C maapealne
laevajaam sisaldab EGC funktsioone.

— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.807(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.306(87),
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO COMSAR Circ.32.

— EN 61162 seeriad,

— ETSI ETS 300 460 ed. 1 (1996-05),
— ETSIETS 300 460/A1 (1997-11),

— ETSI EN 300 829 V1.1.1 (1998-03),
— ETSIEN 301 843-1 V1.3.1 (2012-08)
voi

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-4 (2012),
— IEC 61162 seeriad.

vE1/8y 1
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MED/5.13 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 16.3.2017
Inmarsat-C  maapealne laeva- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
jaam — SOLAS 74 Reg. X/3, (2008), B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X[3,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.664(16),

Markus Res. A.644(16) kohta: kohaldatakse
tiksnes juhul, kui Inmarsat-C maapealne
laevajaam sisaldab EGC funktsioone.

— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.807(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.306(87),
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO COMSAR Circ.32.

— EN 61162 seeriad:
— EN 61162-1 (2011)
— EN 61162-2 (1998)
— EN 61162-3 (2008)
— EN 61162-450 (2011),
— ETSI ETS 300 460 ed. 1 (1996-05),
— ETSIETS 300 460/A1 (1997-11),
— ETSIEN 301 843-1 V2.1.1 (2016-03)

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-4 (2012),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed 1.0 (2011-06).

L10T°TYC
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MED/5.14 Tiitibikinnitusnduded IMO MSC/Circ.862, B+D 21.3.2019
Kesklaine/lithilaine raadioseade, | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E (I
millega saab saata ja vastu votta | __ ¢ Ag 74 Reg. X3, (2008), B+F

DSV, NBDP ja raadiotelefonsidet

Markus: IMO ja ITU otsuste ko-
haselt ei kohaldata katsestandar-
dites enam ndudeid kahetooni-
liste hairesignaalide generaato-
rite ja kiirgusklassiga A3H edas-
tamise kohta.

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.806(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO MSC|Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.476-5 (10/95),
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.493-13 (10/09),
— ITU-R M.541-9 (05/04),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162 seeriad,

ETSI ETS 300 067 ed. 1 (1990-11),
ETSI ETS 300 067/A1 ed. 1 (1993-10),
ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1 (2013-09),
ETSI EN 301 843-5 V1.1.1(2004-06).
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MED/5.14 Tiitibikinnitusnduded IMO MSC/Circ.862, B+D 16.3.2017
Kesklaine/lithilaine raadioseade, | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
millega saab saata ja vastu votta | __ ¢ Ag 74 Reg. X3, (2008), B+F

DSV, NBDP ja raadiotelefonsidet

Markus: IMO ja ITU otsuste ko-
haselt ei kohaldata katsestandar-
dites enam ndudeid kahetooni-
liste hairesignaalide generaato-
rite ja kiirgusklassiga A3H edas-
tamise kohta.

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.806(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO MSC|Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.476-5 (10/95),
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15)
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162 seeriad:

— EN 61162-1 (2011)

— EN 61162-2 (1998)

— EN 61162-3 (2008)

— EN 61162-450 (2011),

ETSI ETS 300 067 ed. 1 (1990-11),
ETSI ETS 300 067/A1 ed. 1 (1993-10),
ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1 (2013-09),
ETSI EN 301 843-5 V2.1.1 (2016-03).
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MED/5.15 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D 21.3.2019
Kesklaine/lithilaine DSV skanee- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E (111
riv valvevastuvotuseade — EN 61162 seeriad, B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.806(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.493-13 (10/09),
— ITU-R M.541-9 (05/04)

— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
— ETSIEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),
— ETSI EN 301 843-5 V1.1.1(2004-06)
vOi

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-3 (1994),
— IEC 61097-8 (1998),
— IEC 61162 seeriad.
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MED/5.15 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D 16.3.2017
Kesklaine/lithilaine DSV skanee- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E
riv valvevastuvdtuseade — SOLAS 74 Reg. X3, — EN 61162 seeriad: B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.806(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

— EN 61162-1 (2011)

— EN 61162-2 (1998)

— EN 61162-3 (2008)

— EN 61162-450 (2011),
— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-02),
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-02),
— ETSIEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),
— ETSIEN 301 843-5 V2.1.1 (2016-03)

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-3 (1994),

— IEC 61097-8 (1998),

— IEC 61162 seeriad:
— IEC 61162-1 ed. 4.0 (2010-11)
— EC 61162-2 ed. 1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega 1 ed. 1.0 (2010-11) ja pa-
randusega 2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed 1.0 (2011-06).

Punkt MED/5.16 ,Lennunduses kasutatavad kahesuunalised ULL raadiotelefonid on tahtlikult tithjaks jdetud.
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MED/5.17 Taiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D 7.12.2018
Kaasaskantavad kahesuunalised | — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E (I
gelilé _gaad;?teelgi(l)gid pddstepaati- | __ ¢ A5 74 Reg. X3, — ETSIEN 300 225 V1.4.1 (2004-12), B+F
-parv
P — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo- | — ETSIEN 301 843-2 V1.2.1 (2004-06)
deks) 14, voi
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo- | — IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
deks) 14. (2008),
— IEC 61097-12 (1996).
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I11/6,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.809(19),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,
— IMO Res. MSC.149(77),
— ITU-R M.489-2 (10/95).
MED/5.17 Tiibikinnitusnduded — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+D 16.3.2017
Kaasaskantavad kahesuunalised | — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E
ULL raadiotelefonid paistepaati- — ETSIEN 300 225 V1.5.1 (2015-12), B+F

dele ja -parvedele

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

— ETSIEN 301 843-2 V2.1.0 (2015-12)

voi

— IEC 60945 (2002) + [EC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-12 (1996).

or1/8t 1
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Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I/6,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.809(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.149(77),
— ITU-R M.489-2 (10/95).

MED/5.18

Paiksed kahesuunalised ULL raa-
diotelefonid pédstepaatidele ja
-parvedele

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC-koo-
deks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I[6,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.809(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC-koo-
deks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC koo-
deks) 14,

— EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),
— ETSIEN 301 466 V1.1.1 (2000-10)

Vo1

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-12 (1996).

B+D
B+E
B+F

7.12.2018
(1)
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— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
deks) 8,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
deks) 14,

— ITU-R M.489-2 (10/95).

HSC

HSC

koo-

koo-

MED/5.18

Paiksed kahesuunalised ULL raa-
diotelefonid paidstepaatidele ja
-parvedele

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
deks) 14.

HSC

HSC

koo-

koo-

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 111/6,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.809(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
deks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
deks) 8,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
deks) 14,

— ITU-R M.489-2 (10/95).

HSC

HSC

HSC

HSC

koo-

koo-

koo-

koo-

— EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),
— ETSIEN 301 466 V1.2.1 (2015-12)

vOi

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-12 (1996).

B+D
B+E
B+F

16.3.2017

MED/5.19

Inmarsat-F77

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
deks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
deks) 14.

HSC

HSC

koo-

koo-

— IMO MSC/Circ.862,

— EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-13 (2003)

vOi

— IMO MSC/Circ.862,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008),

— IEC 61097-13 (2003).

B+D
B+E
B+F
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Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/[10,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. A.808(19),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC koo-
deks) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC koo-
deks) 14,
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO COMSAR Circ.32.
6. 1972. aasta COLREGi alusel ndutav varustus
1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad Vastavushind Esmakord Vii dal
Number ja eseme nimetus muudetud reeglid ning asjakohased IMO resolut- Katsestandardid astavit dml'g_ srlnal Oli ne !mane paraaie
sioonid ja ringkirjad mismooduli turule laskmine | paigutamine
1 2 3 4 5 6
MED/6.1 Tuubikinnitusnduded — EN 14744:2005 + AC:2006, B+D
Kiigutuled — COLREG 72, I/14. lisa. — EN 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1 B+E
(2008) B+F
voi G

Veo- ja toimivusnduded
— COLREG 72, I/14. lisa,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.253(83).

— EN 14744:2005 + AC:2006,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945 parandus 1
(2008).

7. Puistlastilaevade ohutusvahendid

Kiesolevas osas praegu esemeid ei ole.

L10T°TYC
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8. SOLASi konventsiooni II-1. peatiiki alla kuuluv varustus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad

Number ja eseme nimetus muudetud reegl.id ning asj.ako}.la.sed IMO resolut- Katsestandardid V;Sitsiigzlggﬁig- tul:;flrlréall; (s)lii?iene Vi;zag?lialxirgsle
sioonid ja ringkirjad
1 2 3 4 5 6
MED/8.1 Taiibikinnitusnduded IEC 60092-504:2001 + IEC 60092-504 pa- B+D 22.11.2019
— Veetasemeandurid — SOLAS 74 Reg. II-1/22-1, randus 1: 2011, B+E (I11)
— SOLAS 74 Reg. II-1/25, IEC 60529 ed. 2.2 (2013), B+F
— SOLAS 74 Reg. III/12. IMO Res. MSC.188(79),
IMO MSC.1/Circ.1291.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25,
— SOLAS 74 Reg. 111/12,
— IMO Res. A.1021(26),
— IMO Res. MSC.188(79),
— IMO MSC.1/Circ.1464 Rev.1.
MED/8.1 Tiiiibikinnitusnduded [EC-60092-504:2016, B+D 16.3.2017
— Veetasemeandurid — SOLAS 74 Reg. 1I-1/22-1, IEC 60529 ed. 2.2 (2013), B+E
IMO Res. MSC.188(79), B+F

— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25,
— SOLAS 74 Reg. 111/12.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25,

— SOLAS 74 Reg. 11I[12,

— IMO Res. A.1021(26),

— IMO Res. MSC.188(79),

— IMO MSC.1/Circ.1464 Rev.1.

IMO MSC.1/Circ.1291.
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9. Varustus, mille puhul ei ole laevavarustuse direktiivi kohaseks sertifitseerimiseks vajalikud standardid veel
taielikud

9. jao suhtes kohaldatav markus.

1. Laevavarustuse direktiivi kohaseks sertifitseerimiseks vajalikud standardid loetakse taielikuks, kui:
— IMO sitted, mis kisitlevad
— titiibikinnitust,
— veondudeid ja
— katsestandardeid,

on kittesaadavad ja asjakohased.

1. Piistevahendid

Nr Eseme nimetus
MED/9/1.1 Radarpeegeldi pddsteparvedele
MED/9/1.2 Veeiilikondade materjalid
MED/9/1.3 Paistepaatide voi -parvede veeskamisseadmed
MED/9/1.5 Valjuhiildiside ja tildhdiresiisteem (tuletdrjehdire seadmena kasutamise korral
kohaldatakse punkti A.1/3.53)

2. Merereostuse viltimise vahendid

Nr Eseme nimetus

MED/9/2.3 Seadmed, mis kasutavad muid samavdirseid meetodeid NO,-heite vahendami-
seks pardal

MED/9/2.4 Seadmed, mis kasutavad SO -heite piiramiseks muid tehnilisi meetodeid

MED/9/2.5 Pardal asuvad NO, analiisaatorid, mida kasutatakse muu modtmismeetodi kui
NO, tehnilise koodeksi 2008 otsese mddtmis- ja seiremeetodi kohaselt

3. Tulekaitsevahendid

Nr Eseme nimetus
MED/9/3.8 Ohutuslamp
MED/9/3.9 Kemikaalidele vastupidav kaitseriietus
MED/9/3.13 SuruShusiisteemi toitega hingamisaparaat (kiirlaev)
MED/9/3.21 Varviruumide ja tuleohtlike vedelike ruumide tulekustutussiisteemide osad
MED/9/3.24 Teisaldatavad vahugeneraatorid
MED/9/3.26 Majapidamises kasutatavad gaasikiittesiisteemid (osad)
MED/9/3.27 Paiksete gaaskustutussiisteemide (CO,) osad
MED/9/3.31 Survevett pihustavad kisitsi kditatavad siisteemid
MED/9/3.33 Tuletdrjevoolikud diameetriga > 52 mm
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4. Navigatsiooniseadmed

Nr Eseme nimetus
MED/9/4.11 Uhendatud GPS-/GLONASS-seadmed
MED/9/4.16 Komandosilla iihildatud juhtimissiisteem
MED/9/4.19 Kiirlaeva magnetkompass
MED/9/4.20 Kiirlaeva teekonna kontrollimise siisteem
MED/9/4.24 Tdukejou niitur
MED/9/4.25 Potkuri tdukejdu suuruse ja suuna, sammu ja tooreZiimi néiturid
MED/9/4.30 Komandosilla tihildatud juhtimissiisteem
MED/9/4.33 Laevateekonna kontrollimise siisteem (t66tab, kui laeva kiirus on vihemalt
30 s0lme)
MED/9/4.34 Laevade kaugtuvastus- ja seireseadmed (LRIT)
MED/9/4.37 Elektrooniline inklinomeeter
MED/9/4.38 LORAN-C seadmed
MED/9/4.39 Seadmed ,TSaika"

5. Raadioseadmed

Nr Eseme nimetus
MED/9/5.1 ULL 6nnetuskoha méddramise raadiopoi
MED/9/5.2 Raadio varuenergiaallikas
MED)/9/5.4 Hiirekilp
MED/9/5.5 Hiire- voi signaalkilp
MED/9/5.6 L-sagedusriba énnetuskoha maaramise raadiopoi (Inmarsat)
MED/9/5.7 Laeva turvasignalisatsioonisiisteem
MED/9/5.8 Lennunduses kasutatavad kahesuunalised ULL raadiotelefonid

6. 1972. aasta COLREG:i alusel ndéutav varustus

Nr Eseme nimetus

MED/9/6.2 Helisignaalseadmed
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7. Puistlastilaevade ohutusvahendid

Nr

Eseme nimetus

MED/9/7.1

Lastimisseade

MED/9/7.2

Puistlastilaevade veetasemeandurid

8. SOLASi konventsiooni II-1. peatiiki alla kuuluv varustus

Nr

Eseme nimetus

MED/9/8.1

Generaatori kdivitusseadmed kiilma ilma puhuks
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