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OPRAVY

Oprava provddéciho nafizeni Komise (EU) 2016/799 ze dne 18. bfezna 2016, kterym se provadi

nafizeni Evropského parlamentu a Rady (EU) & 165/2014, kterym se stanovi pozadavky na
konstrukci, zkouSeni, montdZ, provoz a opravy tachografii a jejich soucdsti

(Utedni véstnik Evropské unie L 139 ze dne 26. kvétna 2016)

Strana 427, piiloha I C, dodatek 13, tabulka na zacatku p¥ilohy 1 zni takto:

i e Klasiﬁka;:o{;g;jr?ﬂ(osobm’/
VehicleldentificationNumber celek ve vozidle neosobni
CalibrationDate celek ve vozidle neosobni
TachographVehicleSpeed speed instant t celek ve vozidle osobni
Driver1 WorkingState Selector driver celek ve vozidle osobni
Driver2WorkingState celek ve vozidle osobni
DriveRecognize Speed Threshold detected celek ve vozidle neosobni
Driver1TimeRelatedStates Weekly day time karta fidice osobni
Driver2TimeRelatedStates karta Fidice osobni
DriverCardDriver1 celek ve vozidle neosobni
DriverCardDriver2 celek ve vozidle neosobni
OverSpeed celek ve vozidle osobni
TimeDate celek ve vozidle neosobni
HighResolutionTotalVehicleDistance celek ve vozidle neosobni
ServiceComponentldentification celek ve vozidle neosobni
ServiceDelayCalendarTimeBased celek ve vozidle neosobni
Driver1Identification karta fidice osobni
Driver2Identification karta fidice osobni
NextCalibrationDate celek ve vozidle neosobni
Driverl ContinuousDrivingTime karta fidice osobni
Driver2ContinuousDrivingTime karta Fidice osobni
Driverl CumulativeBreakTime karta fidice osobni
Driver2CumulativeBreakTime karta fidice osobni
Driverl CurrentDurationOfSelected Activity karta fidice osobni
Driver2CurrentDurationOfSelected Activity karta fidice osobni
SpeedAuthorised celek ve vozidle neosobni
TachographCardSlot1 karta fidice neosobni
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Udaje sy Klasiﬁkag:ot;lgiji)(os0bn1’/
TachographCardSlot2 karta fidice neosobni
Driver1Name karta fidice osobni
Driver2Name karta fidice osobni
OutOfScopeCondition celek ve vozidle neosobni
ModeOfOperation celek ve vozidle neosobni
Driver1 CumulatedDrivingTimePreviousAndCurrentWeek karta fidice osobni
Driver2CumulatedDrivingTimePreviousAndCurrentWeek karta fidice osobni
EngineSpeed celek ve vozidle osobni
RegisteringMemberState celek ve vozidle neosobni
VehicleRegistrationNumber celek ve vozidle neosobni
Driver1EndOfLastDailyRestPeriod karta Fidice osobni
Driver2EndOfLastDailyRestPeriod karta Fidice osobni
Driver1EndOfLastWeeklyRestPeriod karta Fidice osobni
Driver2EndOfLastWeeklyRestPeriod karta fidice osobni
Driver1 EndOfSecondLastWeeklyRestPeriod karta fidice osobni
Driver2EndOfSecondLastWeeklyRestPeriod karta fidice osobni
Driver1 CurrentDailyDrivingTime karta fidice osobni
Driver2CurrentDailyDrivingTime karta fidice osobni
Driver1CurrentWeeklyDrivingTime karta fidice osobni
Driver2CurrentWeeklyDrivingTime karta Fidice osobni
Driver1TimeLeftUntilNewDailyRestPeriod karta fidice osobni
Driver2TimeLeftUntilNewDailyRestPeriod karta Fidice osobni
DriverlCardExpiryDate karta fidice osobni
Driver2CardExpiryDate karta Fidice osobni
Driver1CardNextMandatoryDownloadDate karta fidice osobni
Driver2CardNextMandatoryDownloadDate karta fidice osobni
TachographNextMandatoryDownloadDate celek ve vozidle neosobni
Driver1 TimeLeftUntilNewWeeklyRestPeriod karta fidice osobni
Driver2 TimeLeftUntilNewWeeklyRestPeriod karta fidice osobni
Driver1NumberOfTimes9hDailyDrivingTimesExceeded karta Fidice osobni
Driver2NumberOfTimes9hDailyDrivingTimesExceeced karta Fidice osobni
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Udaje sy Klasifikace tidajii (osobni/
neosobni)
Driver1CumulativeUninterruptedRestTime karta fidice osobni
Driver2CumulativeUninterruptedRestTime karta fidice osobni
Driverl MinimumDailyRest karta fidice osobni
Driver2MinimumDailyRest karta Fidice osobni
Driver1MinimumWeeklyRest karta fidice osobni
Driver2MinimumWeeklyRest karta fidice osobni
Driver] MaximumDailyPeriod karta fidice osobni
Driver2MaximumDailyPeriod karta fidice osobni
Driver1 MaximumDailyDrivingTime karta fidice osobni
Driver2MaximumDailyDrivingTime karta fidice osobni
Driver1 NumberOfUsedReducedDailyRestPeriods karta fidice osobni
Driver2NumberOfUsedReducedDailyRestPeriods karta Fidice osobni
Driver]RemainingCurrentDrivingTime karta fidice osobni
Driver2RemainingCurrentDrivingTime karta fidice osobni
GNSS position celek ve vozidle osobni“.
Strana 462, piiloha I C, dodatek 14, tabulka 14.1 ,Parametry downlinku“ zni takto:
” CiSIVO Parametr Hodnota (hodnoty) Pozndmka
polozky
D1 Nosné frekvence do- | Snima¢ REDCR muzZe pouzit Ctyfi al- | V rdmci ERC 70-03.
walinku ternativy: Nosné frekvence nosice muze zvolit
5,7975 GHz realizdtor silni¢niho systému a nemusi
byt zndmy zafizeni DSRC-VU.
5,8025 GH
z (V souladu s normami EN 12253, EN
5,8075 GHz 13372)
5,8125 GHz
D1la (%) Tolerance nosnych frek- | do £ 5 ppm (V souladu s normou EN 12253)
venci
D2 (*) Spektrdlni maska vysi- | V rdmci ERC 70-03. Parametr pouzivany ke kontrole ruseni
lace RSU (REDCR) REDCR musi odpovidat tiidim B a C | mezi dotazovacimi  zafizenimi ve
podle normy EN 12253, vzdjemné blizkosti (podle norem EN
Z4dné jiné zvlastni pozadavky v rdmci 12253 a EN 13372).
této prilohy.
D3 Minimalni  frekvenéni | 5,795 - 5,815 GHz (V souladu s normou EN 12253)
rozsah palubni jednotky
OBU(DSRC-VU)




L27/172 Utedn véstnik Evropské unie 1.2.2017
CislVo Parametr Hodnota (hodnoty) Pozndmka
polozky
D4 (¥ Maximalni vykon EIRP | V rdmci ERC 70-03 (bez licence) | (V souladu s normou EN 12253)
a v souladu s vnitrostitnimi pravnimi
piedpisy
Maximélné + 33 dBm
D4a Uhlovd maska vykonu | Podle deklarované a uveiejnéné speci- | (V souladu s normou EN 12253)
EIRP fikace konstruktéra dotazovaciho zaii-
zeni
D5 Polarizace Kruhova levotociva (V souladu s normou EN 12253)
D5a Kfizové polarizace XPD: (V souladu s normou EN 12253)
V ose: (REDCR) RSU t = 15 dB
(DSRC-VU) OBU r > 10 dB
V oblasti — 3 dB: (REDCR) RSU
t>10dB
(DSRC-VU) OBU r > 6 dB
D6 (¥ Modulace Dvoudrovitovd amplitudovd modulace | (V souladu s normou EN 12253)
Dé6a (*) Modulaéni index 0,5...09 (V souladu s normou EN 12253)
Dé6b Diagram oka > 90 % (Cas)/z 85 % (amplituda)
D7 (% Kédovani tdaja FMO (V souladu s normou EN 12253)
Bit ,1“ md ptechod pouze na zalitku
a na konci bitového intervalu. Bit ,0¢
mi v porovndni s bitem ,1“ dalsi
doplitkovy piechod ve stfedu bitového
intervalu.
D8 (%) Bitovy tok 500 kBit/s (V souladu s normou EN 12253)
D8a Tolerance bitovych ho- | Lepsi nez + 100 ppm. (V souladu s normou EN 12253)
din
D9 (*) Bitova chybovost | < 10 -6, jestlize dopadajici vykon na | (V souladu s normou EN 12253)
(B.E.R.) pro komunikaci | OBU (DSRC-VU) je v rozmezi stanove-
ném v bodech [D11a az D11b].
D10 Spoustéci  signdl pro | OBU (DSRC-VU) se musi spustit po | Nen{ nutny zddny zvlastni vzor spou-
OBU (DSRC-VU) pijjeti jakéhokoli rdmce s nejméné | $téni.
11 oktety (véetné preambule). DSRC-VU se miize spustit i po pfijeti
rdmce s méné nez 11 oktety.
(V souladu s normou EN 12253)
D10a Maximélni doba zahd- | < 5 ms (V souladu s normou EN 12253)
jeni
D11 Komunikaéni zéna Prostorové oblast, ve které se dosahuje | (V souladu s normou EN 12253)
hodnoty B.E.R podle bodu D9a.
D11a(*) | Mezni hodnota vykonu | — 24dBm (V souladu s normou EN 12253)

pro komunikaci (horni).
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CislVo Parametr Hodnota (hodnoty) Pozndmka
polozky
D11b () | Mezni hodnota vykonu | Dopadajici vykon: (V souladu s normou EN 12253)
pro komunikaci (dolni). | — 43 dBm (v ose) Rozdifeny pozadavek na horizontdlni
~ 41 dBm (pod thlem — 45° a7 + 45° ahly .do t 45° vzhledem k pfipadim
viici roviné rovnobéiné s povrchem | pouZiti definovanym v této piiloze.
vozovky, kdyZ se DSRC-VU pozdéji in-
staluje ve vozidle (azimut))
D12 (%) Vypinaci hladina vy- | — 60 dBm (V souladu s normou EN 12253)
konu pro (DSRC-VU)
D13 Preambule Preambule je povinnd. (V souladu s normou EN 12253)
D13a Délka a vzor preambule | 16 bitd + 1 bitd s hodnotou ,1“ v k6- | (V souladu s normou EN 12253)
dévani FMO
D13b Tvar signdlu preambule | Sekvence, v niz se stiidd nizkd a vysokd | (V souladu s normou EN 12253)
troven s délkou trvani impulsu 2 ps.
Tolerance je uvedend v bodé D8a.
D13c Koncové bity RSU (REDCR) smi vyslat nejvyse 8 | (V souladu s normou EN 12253)

bitd po pfiznaku ukonceni (end flag).
OBU (DSRC-VU) nemusi tyto doda-
te¢né bity zohlednit.

() — Parametry downlinku, které podléhaji zkousce shody v souladu s piislusnou zkouskou parametri uvedenou v normé EN
300 674-1.¢

Strana 464, pfiloha I C, dodatek 14, tabulka 14.2 ,Parametry uplinku“ zni takto:

,Cislo

» Parametr Hodnota (hodnoty) Pozndmka
polozky
Ul (¥ Pomocnd nosnd frek- | OBU (DSRC-VU) musi podporovat | Volba pomocné nosné frekvence
vence 1,5 MHz a 2,0 MHz (1,5 MHz nebo 2,0 MHz) zdvisi od zvo-
RSU (REDCR) musi podporovat | leného profilu podle normy EN 13372.
1,5 MHz nebo 2,0 MHz nebo obé
frekvence. U1-0: 1,5 MHz Ul-1:
2,0 MHz
Ula (¥) Tolerance  pomocnych | do £ 0,1 % (V souladu s normou EN 12253)
nosnych frekvenci
Ulb Pouzit{ postrannich pé- | Stejné tidaje na obou stranach. (V souladu s normou EN 12253)
sem
U2 (¥ Spektrdlni maska vysi- | Podle normy EN 12253. (V souladu s normou EN 12253)

la¢e OBU (DSRC-VU)

1) Vykon mimo pasmo:
viz norma ETSI EN 300674-1
2) Vykon v pasmu:
[U4a] dBm pii 500 kHz
3) Emise v jakémkoli jiném kanale
uplinku:
U2(3)-1 = — 35 dBm pii 500 kHz
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CislVo Parametr Hodnota (hodnoty) Pozndmka
polozky
U4a (¥ Maximalni vykon EIRP | Dvé mozZnosti: Podle deklarované a uvefejnéné specifi-
v jednom postrannim | J4a-0: — 14 dBm kace konstruktéra zafizen.
pasmu (v ose)
U4a-1: - 21 dBm
U4b (¥ Maximdlni vykon EIRP | Dvé moZnosti: Podle deklarované a uvefejnéné specifi-
v jednom postrannim | — neuplatiiuje se kace konstruktéra zafizen.
pasmu (35°) 17 dBm
U5 Polarizace Kruhovi levotocivd (V souladu s normou EN 12253)
U5a Kfizové polarizace XPD: (V souladu s normou EN 12253)
V ose: (REDCR) RSU r = 15 dB
(DSRC-VU) OBU t > 10 dB
Pfi — 3 dB: (REDCR) RSU r = 10 dB
(DSRC-VU) OBU t > 6 dB
U6 Modulace pomocné | 2-PSK (V souladu s normou EN 12253)
nosné Kédované ddaje synchronizované s po-
mocnou nosnou: Pfechody kédova-
nych tdaja se shoduji s ptechody po-
mocné nosné.
U6b Pracovni cyklus Pracovni cyklus: (V souladu s normou EN 12253)
50%ta,a<5%
U6c Modulace nosné Multiplikace modulované pomocné | (V souladu s normou EN 12253)
nosné s nosnou.
U7 (% Kédovani tdaja NRZI (Zadny prechod na zacatku bitu | (V souladu s normou EN 12253)
‘1", pfechod na zacatku bitu ‘0’, Zddny
pfechod v ramci bitu)
U8 (%) Bitovy tok 250 kbitfs (V souladu s normou EN 12253)
U8a Tolerance bitovych ho- | do + 1 000 ppm (V souladu s normou EN 12253)
din
U9 Bitovd chybovost (B.E. | < 10 -6 (V souladu s normou EN 12253)
R.) pfi komunikaci
Ul1 Komunikac¢ni zéna Prostorovéd oblast, ve které je zafizeni | (V souladu s normou EN 12253)

DSRC-VU umisténo tak, Ze jeho vysi-
lan{ pfijimd snima¢ REDCR s hodnotou
BER. nizi, nez je uvedeno
v bodé U9a.
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CislVo Parametr Hodnota (hodnoty) Pozndmka
polozky
Ul2a (*) | Konverzni zisk (dolni | 1 dB pro kazdé postranni pdsmo
mez) Rozsah whla: Kruhové symetricky
mezi osou a £ 35°
a
v rozsahu — 45° aZ + 45° vaci roviné | Vys$i nez stanoveny rozsah hodnot pro
rovnobézné s povrchem vozovky, | horizontdlni Ghly do + 45° vzhledem
kdyz se DSRC-VU pozdéji instaluje ve | k pipadim pouziti stanovenym v této
vozidle (azimut) piiloze.
U12b (*) | Konverzni zisk (horni | 10 dB pro kazdé postranni pdsmo Nizsi, nez je specifikovany rozsah hod-
mez) not pro kazdé postranni pasmo v ramci
kruhového kuzZele kolem osy s vrcholo-
vym thlem * 45°
U13 Preambule Preambule je povinnd. (V souladu s normou EN 12253)
Ul3a Délka a vzor 32 az 36 ps modulovanych pouze po- | (V souladu s normou EN 12253)
preambule mocnou nosnou, poté 8 bitl ‘0’ v ké-
dovani NRZIL.
U13b Koncové bity DSRC-VU smi vyslat nejvyse 8 bitd po | (V souladu s normou EN 12253)

pi{znaku ukonceni. RSU (REDCR) ne-
musi tyto dodate¢né bity zohlednit.

(*) — Parametry uplinku, které podléhaji zkousce shody v souladu s p¥islusnou zkouskou parametrt uvedenou v normé EN 300 674-1.“

Strana 469, pifloha I C, dodatek 14, bod 5.4.3, popis transakce pod DSC_36 zni takto:

,Sekvence

1

10

Odesilatel Pijemce Popis

REDCR > DSRC-VU Inicializace komunika¢niho spojeni
— Pozadavek

DSRC-VU >  REDCR Inicializace komunika¢niho spojeni
— Odpoved
REDCR > DSRC-VU Poskytne soukromé okno.
DSRC-VU >  REDCR  Posild tabulku VST.

REDCR > DSRC-VU Posild ptikaz GET.request na udaje

v atributu pro konkrétni EID.

DSRC-VU >  REDCR  Posild pitkaz GET.response s poza-
dovanym atributem pro konkrétni
EID.

REDCR > DSRC-VU Posild ptikaz GET.request na tdaje
v jiném atributu (v ptfipadé po-
tieby).

DSRC-VU >  REDCR  Posild pitkaz GET.response s poza-
dovanym atributem.

REDCR > DSRC-VU Potvrzuje Gspé$né piijeti adaj.

DSRC-VU Ukoncuje transakci.”

Cinnost

Snima¢ REDCR odesild tabulku BST.

Jestlize tabulka BST podporuje
AID = 2, DSRC-VU si vyzdda sou-
kromé okno

Posild ramec s pfidélenim soukro-
mého okna.

Posild rdmec obsahujici VST.

Posild atribut (RTMData,
OWSData...) s idaji pro konkrétn{
EID.

Posild atribut s tidaji pro konkrétn{
EID.

Posild pfikaz RELEASE, kterym se
ukond{ transakce.
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Strana 472, piiloha I C, dodatek 14, tabulka 14.3 ,Prvky RTMData, provedené akce a definice zni takto:

”}(Jer/e]l)(aIt{%“vl\}/II (2) Cinnost, kterou provadi VU (3) Definice tdajt podle ASN.1
RTM1 VU wurdi hodnotu datového prvku RTMI | Registracni tpl5638VehicleRegstrati
Registracni tp15638VehicleRegistrationPlate ze zaznamenané | znacka vozidla | onPlate LEN, 5
znacka vozi- | hodnoty datového typu VehicleRegistrationldentifi- | vyjadfend jako | ~~Registracni znacka

dla

cation podle definice v dodatku 1 VehicleRegistra-
tionldentification

fetézec znaki

vozidla importovana

z normy ISO 14906

s omezenim specifikovanym
v normé& EN 15509, ktera
je SEKVENCI obsahujici
kéd zem& nasledovany
alfabetickym indikatorem
a samotnym ¢islem znacky,
které ma vzdy 14 oktett
(doplné&nych nulami),
takZe délka typu LPN
podle normy EN 15509 je
vZzdy 17 oktetu, z &ehoZ
14 oktetu predstavuije
,skutecné™ ¢islo znacky.

RTM2

Udailost - pfe-
kro&eni povo-
lené rychlosti

VU vygeneruje booleovskou hodnotu pro datovy
prvek RTM2 tp15638SpeedingEvent.

VU vypocte hodnotu tpl5638SpeedingEvent
z poctu udalosti prekroceni rychlosti (Over Spee-
ding Events) zaznamenanych ve VU béhem po-
slednich 10 dni vyskytu podle ptilohy 1C.

Jestlize béhem poslednich 10 dni vyskytu doslo
alespon k jedné udalosti tp15638SpeedingEvent,
hodnota tp15638SpeedingEvent se nastavi na
TRUE.

JINAK, jestlize se béhem poslednich 10 dni vy-
skytu nezaznamenaly 7ddné uddlosti, hodnota
tp15638SpeedingEvent se nastavi na FALSE.

1 (TRUE) — zna-
mend nesrovna-
losti tykajici se
rychlosti v pri-
béhu posled-
nich 10 dnf vy-
skytu.

tpl5638speedingEvent
BOOLEAN,

RTM3

Rizeni bez
platné karty

VU vygeneruje booleovskou hodnotu pro datovy
prvek RTM3 tp15638DrivingWithoutValidCard.
VU pfifadi proménné tpl5638DrivingWithou-
tValidCard hodnotu TRUE, jestlize se v tdajich
VU béhem poslednich 10 dni vyskytu zazname-
nala alespori jedna udalost typu ,fizeni vozidla
bez ptislusné karty“ podle piilohy 1C.

JINAK, jestlize se béhem poslednich 10 dni vy-
skytu nezaznamenaly zddné udélosti, proménnd
tp15638DrivingWithoutValidCard se nastavi na
FALSE.

1 (TRUE) =
oznacuje pou-
zit{ neplatné

karty.

tpl5638DrivingWithoutva
lidCard

BOOLEAN,

RTM4

Platnd karta
fidice

VU vygeneruje booleovskou hodnotu pro datovy
prvek RTM4 tp15638DriverCard na zdkladé
udaji ulozenych ve VU a vymezenych v do-
datku 1.

Jestlize neni pfitomnd Zddnd platnd karta fidice,
VU nastavi proménnou na TRUE.

JINAK, jestlize je pFitomnd platnd karta Fidice,
VU nastavi proménnou na FALSE.

0 (FALSE) =
znamena plat-
nou kartu fidice

tpl5638DriverCard
BOOLEAN,




béhem fizeni

VU piifadi proménné tpl5638CardInsertion
hodnotu TRUE, jestlize se v adajich VU zazname-
nala béhem poslednich 10 dni vyskytu alespon
jedna udélost typu ,VloZeni karty béhem fizeni“
podle definice v pfiloze 1C.

JINAK, jestlize se béhem poslednich 10 dni vy-
skytu nezaznamenaly Zddné takové uddlosti, pro-
ménnd tpl5638CardIinsertion se nastavi na
FALSE.

zeni karty bé-
hem f#izeni

v priibéhu po-
slednich 10 dni
vyskytu.
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p()er/ellzaIt{?l“vl\}jI (2) Cinnost, kterou provadi VU (3) Definice tdaji podle ASN.1
RTM5 VU vygeneruje booleovskou hodnotu pro datovy | 1 (TRUE) = tpl5638CardInsertion
Vlozeni karty | prvek RTM5. oznaluje vlo- | BOOLEAN,

RTM6 VU vygeneruje booleovskou hodnotu pro datovy | 1 (TRUE) = tpl5638motionDatakrror
Chyba ddajic | prvek RTM6. oznacuje chybu | BOOLEAN,
o pohybu VU piifadi proménné tp15638MotionDataError ﬁ‘jlajﬁ o pohybu
hodnotu TRUE, jestlize se v tidajich VU zazname- bf:hem posl/edj
nala béhem poslednich 10 dni vyskytu alespon | nich 10 dni vy-
jedna udalost typu ,chyba tdajii o pohybu® podle | skytu.
definice v piiloze 1C.
JINAK, jestlize se béhem poslednich 10 dni vy-
skytu nezaznamenaly zidné takové uddlosti, pro-
ménnd tpl5638MotionDataError se nastavi na
FALSE.
RTM7 VU vygeneruje booleovskou hodnotu pro datovy | 1 (TRUE) = tpl5638vehicleMotionCon
Nesoulad prvek RTM?7. oznacuje nesou- | f1ict
ddajii o po- VU pfifadi proménné tp15638vehicleMotion- lad ﬁda;;ﬁ 0 PO- | BooLEAN,
hybu vozidla | Conflict hodnotu TRUE, jestlize se v tdajich VU | hybu be}lem
zaznamenala v pribéhu poslednich 10 dni vy- po§le<,in1ch 10
skytu alesponi jedna udalost typu ,nesoulad tdaji | dni vyskytu.
o pohybu vozidla“ (hodnota ‘0A'H).
JINAK, jestlize se béhem poslednich 10 dni vy-
skytu nezaznamenaly Zddné udalosti, proménnd
tp15638vehicleMotionConflict se nastavi na
FALSE.
RTM8 VU vygeneruje booleovskou hodnotu pro datovy | 1 (TRUE) = tp156382ndDriverCard
Druhé karta | prvek RTM8 na zdkladé pilohy 1C (,idaje o ¢in- | oznacuje vloze- | BOOLEAN,
fidice nosti fidice“ POSADKA a DRUHY RIDIC). nou druhou

Jestlize je pfitomnd druhd platnd karta Fidi¢e, VU
nastavi proménnou na TRUE.

JINAK, jestlize druhd platnd karta Fidice neni pi-
tomnd, VU nastavi proménnou na FALSE.

kartu fidice.

RTM9
Aktudlni &n-
nost

VU vygeneruje booleovskou hodnotu pro datovy
prvek RTM9.

Jestlize se aktudlni ¢innost zaznamend ve VU
jako jakdkoli jind ¢innost nez RIZENT podle defi-
nice v piloze 1C, VU nastavi proménnou na
TRUE.

JINAK, jestlize se aktudlni ¢innost zaznamend ve
VU jako ,Fzeni“ (DRIVING), VU nastavi promén-
nou na FALSE.

1 (TRUF) =
zvolend  jind
¢innost,

0 (FALSE) =
zvoleno fizeni

tpl5638currentActivityD
riving

BOOLEAN




JINAK, jestlize posledni relace karty byla ukon-
cend spravné, VU nastavi proménnou na FALSE.
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p()er/ellzaIt{?l“vl\}jI (2) Cinnost, kterou provadi VU (3) Definice tdaji podle ASN.1
RTM10 VU vygeneruje booleovskou hodnotu pro datovy | 1 (TRUE) = ne- | tpl5638lastSessionClose
Posledni re- | prvek RTM10. spravné  uza- | @
lace uzaviend | Jestlize posledni relace karty nebyla spravné uza- vieni BOOLEAN
viena podle definice v piiloze 1C, VU nastavi | 0 (FALSE) =
proménnou na TRUE. sprdvné  uza-
vieni

RTM11

VU vygeneruje celo¢iselnou hodnotu pro datovy

— Pocet preru-

tpl5638powerSupplyInter

Pferuseni do- | prvek RTM11. Seni do- | ruption
davky energie | VU pfifadi proménné tp15638PowerSupplylnter- dfinY ENCr- | INTEGER (0..127),
ruption hodnotu rovnajici se nejdel$imu pferu- gie be/hem
Seni doddvky energie podle ¢lanku 9 nafizent posledn,lch,
(EU) ¢. 165/2014 typu ,pferuseni dodavky ener- 10 dni vy-
gie“ podle definice v piiloze 1C. skytu
JINAK, jestlize béhem poslednich 10 dni vyskytu
nedoslo k pferuseni dodavky energie, proménnd
se nastavi na 0.
RTM12 VU vygeneruje celo¢iselnou hodnotu pro datovy | — Porucha sni- | tp15638SensorFault
Porucha sni_ prvek RTM12. mace — je' INTEGER (0..255),
mace VU pfifadi proménné sensorFault hodnotu: den  oktet
_ podle slov-

1, jestlize béhem poslednich 10 dni zazname-
nal uddlost typu ‘35’H porucha snimace,

2, jestlize béhem poslednich 10 dni zazname-
nal uddlost typu porucha piijima¢e GNSS (in-
terntho nebo externiho s hodnotami enum
‘51’H nebo ‘52'H)

3, jestlize béhem poslednich 10 dni vyskytu
zaznamenal uddlost typu ‘53'H porucha
externi komunikace GNSS

4, jestlize béhem poslednich 10 dni vyskytu
zaznamenal poruchy snimae i pfijimace
GNSS

5, jestlize béhem poslednich 10 dni vyskytu
zaznamenal poruchu snima¢e i poruchu
externi komunikace GNSS

6, jestliZe béhem poslednich 10 dni vyskytu
zaznamenal poruchu pfijimace GNSS i poru-
chu externi komunikace GNSS

7, jestlize béhem poslednich 10 dni vyskytu
zaznamenal vSechny tfi poruchy.

JINAK pfifadi hodnotu 0, jestlize se béhem po-
slednich 10 dni vyskytu nezaznamenaly Zddné
uddlosti.

niku ddajt

RTM13

Nastaveni
Casu

VU vygeneruje celé ¢islo (timeReal z dodatku 1)
pro datovy prvek RTM13 na zdkladé pfitomnosti
udajii o nastaveni ¢asu podle definice v piilo-
ze 1C.

VU pfifadi hodnotu ¢asu, kdy doslo k posledni
uddlosti nastaven{ asu.

JINAK, jestlize v udajich VU neexistuje zddnd
uddlost nastaveni ¢asu podle definice v piiloze 1C,
VU nastavi hodnotu 0

Cas posledniho
nastaveni ¢asu

tpl5638TimeAdjustment

INTEGER(0..4294967295),
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p()lrlria;{?l“vl\}; (2) Cinnost, kterou provadi VU (3) Definice tdaji podle ASN.1
RTM14 VU vygeneruje celé &islo (timeReal z dodatku 1) | Cas posledniho | tpl5638LatestBreachatte

Pokus o naru-
Seni zabezpe-
Ceni

pro datovy prvek RTM14 na zdkladé pfitomnosti
udalosti pokus o naruseni zabezpeceni podle de-
finice v piiloze 1C.

VU nastavi hodnotu ¢asu posledniho pokusu
o narudeni zabezpeCeni, ktery VU zaznamenal.
JINAK, jestlize v Gidajich VU neni zaznamendn Z4-

dny pokus o naruseni zabezpeceni podle definice
v piiloze 1C, VU nastavi hodnotu 0x00FF.

pokusu o naru-

Seni

— standardni
hodnota =
0x00FF

mpt

INTEGER (0..4294967295),

RTM15 VU vygeneruje celé ¢islo (timeReal z dodatku 1) | Udaje o case tpl5638LastCalibrationDd
Posledni kali- | pro datovy prvek RTM15 na zdkladé piitomnosti | posledni kali- | 22
brace ﬁdaljfcl o posledni kalibraci podle definice v pfilo- | brace INTEGER (0. .4294967295) ,
ze 1C.
VU nastavi hodnotu ¢asu poslednich dvou kali-
braci (RTM15 a RTM16), které jsou nastaveny ve
VuCalibrationData podle definice v dodatku 1.
VU nastavi hodnotu pro RTM15 na timeReal po-
sledntho zdznamu o kalibraci.
RTM16 VU vygeneruje celé ¢islo (timeReal z dodatku 1) | Udaje o case tpl5638PrevCalibrationDd
Piedchédzejici | pro datovy prvek RTM16 zdznamu o Kalibraci, | predchdzejici ata
kalibrace ktery pfedchdzi zdznamu o posledni kalibraci kalibrace INTEGER (0. .4294967295) ,
JINAK, jestlize k zddné piedchazejici kalibraci ne-
doslo, VU nastavi hodnotu RTM16 na 0.
RTM17 VU vygeneruje pro datovy prvek RTM17 celo¢i- | Datum pfipo- | tpl5638bateTachoConnect

Datum pfipo-
jeni tacho-

selnou hodnotu (timeReal z dodatku 1).
VU nastavi hodnotu ¢asu prvni instalace VU.

jeni tachografu

ed

INTEGER (0..4294967295),

grafu VU tyto tdaje extrahuje z VuCalibrationData (do-

datek 1) z vuCalibrationRecords, pfi¢emz Calibra-

tionPurpose sa rovna: ‘03’'H
RTM18 VU vygeneruje celociselnou hodnotu pro datovy | Posledni ak- tpl5638CurrentsSpeed
Aktudlni prvek RTM18. tudlnf zazname- | TNTECER (0..255),
rychlost VU nastavi hodnotu pro RTM16 na posledni ak- | nand rychlost

tudlni zaznamenanou rychlost v Case posledni ak-

tualizace RtmData.
RTM19 VU vygeneruje pro datovy prvek RTM19 celo¢i- | Casové razitko | tp15638Timestamp
Casové ra- selnou hodnotu (timeReal z dodatku 1). aktudlntho z4- INTEGER (0. . 4294967295) ,°.
zitko VU nastavi hodnotu pro RTM19 na ¢as posledni | Znamu

aktualizace RtmData. TachographPay-

load

Strana 477, piiloha I C, dodatek 14, tabulka 14.4 ,Inicializace — nastaven{ rimce BST“ zni takto:

,Pole

Nastaveni

Identifikator spojeni

Adresa pro v§esmérové vysilani

Identifikator majdku (Beaconld)

Podle normy EN 12834

~,

Cas

Podle normy EN 12834
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Pole Nastaveni
Profil Bez rozsifeni, pouzije se 0 nebo 1
MandApplications Bez rozsifeni, identifikator EID nepfitomny, parametr nepfitomny, AID = 2
Freight&Fleet
NonMandApplications Nepfitomné
ProfileList Bez rozsifeni, pocet profilt na seznamu = 0
Fragmentation header Bez fragmentace
Nastaveni vrstvy 2 PDU pitkazu, pitkaz UI“

Strana 477, piiloha I C, dodatek 14, tabulka 14.5 ,Inicializace — ptiklad obsahu rdmce BST* zni takto:

)‘é Atribut/pole Bity v oktetu Popis
C
1 | FLAG 0111 1110 | Piznak zacatku
2 | Broadcast ID 1111 1111 | Adresa pro v§esmérové vysildni
3 | MAC Control Field 1010 0000 | PDU piikazu
4 | LLC Control field 0000 0011 | Pikaz Ul
5 | Fragmentation header 1xxx x001 | Bez fragmentace
6 |BST 1000 Pozadavek na inicializaci
SEQUENCE {
OPTION indicator 0 aplikace NonMand neptitomné
BeaconID SEQUENCE {
Manufacturerld INTEGER (0..65535)
XXX Identifikdtor vyrobce
7 cx
s cxn
IndividuallD INTEGER (0..134217727) XXX 27bitovy identifikdtor dostupny vyrobci
9 | w20
10 | wx w0
TR w0
12 | Time INTEGER (0..4294967295) xxxx xxxx | 32bitovy UNIX v redlném case
13 | REXE XKEX
14 R

15

XXXX XXXX
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é-j Atribut/pole Bity v oktetu Popis
o
16 | Profile INTEGER (0..127,...) 0000 0000 | Bez rozsifeni. Ptiklad profilu 0
17 | MandApplications SEQUENCE (SIZE(0..127, | 0000 0001 | Bez rozsifeni. Pocet mandApplications = 1
...)) OF {
18 | SEQUENCE {
OPTION indicator 0 Identifikdtor EID nepfitomny
OPTION indicator Parametr nepiitomny
AID DSRCApplicationEntityID}} 00 0010 | Bez rozsifeni. AID = 2 Freight&Fleet
19 | ProfileList SEQUENCE (0..127,...) OF Profile} | 0000 0000 | Bez rozsifeni, pocet profild na seznamu = 0
20 | FCS xxxx xxxx | Kontrolni sekvence rdmce
7 XXXX XXXX
22 | Flag 0111 1110 | P¥znak ukonceni®.

Strana 479, ptiloha I C, dodatek 14, tabulka 14.6 ,Inicializace — obsah rdamce Zadosti o pfidéleni soukromého okna“ zni

takto:
g
g Atribut/pole Bity v oktetu Popis
Q
1 | FLAG 0111 1110 | Pfiznak zacitku
2 | Private LID xxxx xxxx | Adresa spojeni konkrétniho DSRC — VU
T XXXX XXXX
T XXXX XXXX
T XXXX XXXX
6 | MAC Control field 0110 0000 | Pozadavek na soukromé okno
7 | ECS xxxx xxxx | Kontrolni sekvence rdmce
T XXXX XXXX
9 | Flag 0111 1110 | Pfiznak ukonceni®.
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Strana 480, piiloha I C, dodatek 14, tabulka 14.7 ,Inicializace — obsah rdmce pfidéleni soukromého okna“ zni takto:

Atribut/pole

,Oktet ¢.

Bity v oktetu

Popis

1 | FLAG

0111 1110

Pfiznak zacatku

2 Private LID

HXXKXX XXXX

XXXX XXXX

XXXX XXXX

XXXX XXXX

Adresa spojeni konkrétniho DSRC-VU

6 | MAC Control field

0010 s000

Pfidéleni soukromého okna

7 | FCS xxxx xxxx | Kontrolni sekvence rdmce
8 XXXX XXXX
9 | Flag 0111 1110 | Pfiznak ukonceni*.

Strana 480, pifloha I C, dodatek 14, tabulka 14.8 ,Inicializace — nastaveni rimce VST zn{ takto:

,Pole Nastaven{

Private LID Podle normy EN 12834

Parametry tabulky VST Fill = 0, potom pro kazdou podporovanou aplikaci: Identifikitor EID piitomny,
parametr piitomny, AID = 2, identifikitor EID, jak ho vygeneruje palubni jednotka
(OBU)

Parametr Bez rozsifeni, obsahuje kontextovou znacku RTM

ObeConfiguration Nepovinné pole ObeStatus mize byt p¥itomné, ale REDCR ho nepouzije

Fragmentation header Bez fragmentace

Nastaveni vrstvy 2 PDU pitkazu, piikaz UI“

Strana 481, piiloha I C, dodatek 14, tabulka 14.9 ,Inicializace — ptiklad obsahu rdmce VST“ zni takto:

Atribut/pole

,Oktet ¢.

Bity v oktetu

Popis

1 | FLAG

0111 1110

Pi{znak zacatku

2 Private LID

XXXX XXXX

XXXX XXXX

HXXKXX XXXX

HXXXX XXXX

Adresa spojeni konkrétniho DSRC-VU
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g Atribut/pole Bity v oktetu Popis

S

6 | MAC Control field 1100 0000 | PDU piikazu

7 | LLC Control field 0000 0011 | Pitkaz Ul

8 | Fragmentation header 1xxx x001 | Bez fragmentace

9 | VST 1001 Odpovéd v rdmci inicializace
SEQUENCE {
Fill BIT STRING (SIZE(4)) 0000 Nepouzito a nastaveno na 0.

10 | Profile INTEGER (0..127,...) 0000 0000 | Bez rozsifeni. Piklad profilu 0
Applications SEQUENCE OF {

11 0000 0001 | Bez rozsifeni, 1 aplikace

12 | SEQUENCE {

OPTION indicator Identifikdtor EID pfitomny
OPTION indicator 1 Parametr pfitomny
AID DSRCApplicationEntityID 00 0010 | Bez rozdifeni. AID = 2 Freight&Fleet
13 | EID Dsrc-EID xxxx xxxx | Definovdno v rdmci OBU, identifikuje instanci
aplikace.
14 | Parameter Container { 0000 0010 | Bez rozsifeni, volba kontejneru = 02.

oktetovy fetézec

15 0000 1000 | Bez rozsifeni, délka kontextové znacky Rtm = 8
16 | Rtm-ContextMark::= SEQUENCE { 0000 0110 | Identifikitor objektu podporované normy, Casti

— I StandardIdentifier a verze. Piiklad: ISO (1) norma (0) TARV
17 | standardldentifier 0000 0110 | (15638) cdst9(9) verze 1 (1).

Prvni oktet 06H je identifikdtor objektu, druhy
oktet 06H je jeho délka. Nésledujicich 6 oktetti

i OO0 1000 kéduje identifikdtor objektu prikladu

19 1000 0000 | BT enee (el prock RimComnPro
7 111 1010 file je vynechan)
T 0001 0110
_;;__ 0000 1001
7 0000 0001

24 | ObeConfiguration Sequence {

OPTION indicator 0 ObeStatus nepiitomny

EquipmentClass INTEGER (0..32767) XXX XXXX

25 XXXX XXXX
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g Atribut/pole Bity v oktetu Popis
8
26 | Manufacturerld INTEGER (0..65535) xxxx xxxx | Identifikitor vyrobce DSRC-VU podle popisu
N v rejstitku v ISO 14816
27 XXXX XXXX
28 | ECS zxxx xxxx | Kontrolni sekvence rdmce
29 XXXKX KXXX
30 | Flag 0111 1110 | Pfiznak ukonceni.

Strana 482, piiloha I C, dodatek 14, tabulka 14.10 ,Prezentace — nastaveni rdimce zadosti GET* zni takto:

,Pole

Nastaveni

Invoker Identifier (IID)

Nepfitomny

Link Identifier (LID)

Adresa spojeni konkrétntho DSRC-VU

Chaining

Ne

Element Identifier (EID)

Podle specifikace ve VST. Bez rozsiteni

Access Credentials

Ne

AttributeldList

Bez rozsifeni, 1 atribut, AttributeID = 1 (RtmData)

Fragmentation

Ne

Nastaven{ vrstvy 2

PDU piikazu, dotazovany (polled) pitkaz ACn“.

Strana 483, piiloha I C, dodatek 14, tabulka 14.11 ,Prezentace — piiklad rdmce zddosti Get* zni takto:

,Oktet ¢.

Atribut/pole

Bity v oktetu

Popis

1 | FLAG

0111 1110

Pfiznak zacatku

2 Private LID

XXXX XXXX

Adresa spojeni konkrétniho DSRC-VU

3 KXXX XXXX
T XXXX XXXX
5| o xnnn
6 | MAC Control field 1010 s000 | PDU piikazu
7 | LLC Control field n1ll 0111 | Dotazovany pitkaz ACn, n-bitovy
8 | Fragmentation header 1xxx x001 | Bez fragmentace
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g Atribut/pole Bity v oktetu Popis
S
9 | Getrequest 0110 Pozadavek Get
SEQUENCE {
OPTION indicator 0 Pfistupové opravnéni nepiftomné
OPTION indicator 0 Identifikdtor I[ID nepfitomny
OPTION indicator 1 | AttributeldList pfitomny
Fill BIT STRING(SIZE(1)) 0 | Nastaveno na 0.
10 | EID INTEGER(0..127,...) xxxx xxxx | EID instance aplikace RTM podle specifikace ve
VST. Bez rozsifeni
11 | AttributeldList SEQUENCE OF { 0000 0001 | Bez rozsifeni, pocet atributti = 1
— Attributeld}}
12 0000 0001 | Attributeld = 1, RtmData. Bez rozsifeni
13 | FCS xxxx xxxx | Kontrolni sekvence ramce
14 XXKXX KXKX
15 | Flag 0111 1110 | Pfiznak ukondeni.

Strana 484, pifloha I C, dodatek 14, tabulka 14.12 ,Prezentace — nastaveni rimce odpovédi GET zni takto:

JPole

Nastaveni

Invoker Identifier (IID)

Nepfitomny

Link Identifier (LID)

Podle normy EN 12834

Chaining

Ne

Element Identifier (EID)

Podle specifikace ve VST.

Access Credentials

Ne

Fragmentation

Ne

Nastaveni vrstvy 2

PDU odpovédi, odpovéd dostupnd a piikaz akceptovany, piikaz ACn“.

Strana 484, piiloha I C, dodatek 14, tabulka 14.13 ,Prezentace — piiklad obsahu rimce odpovédi“ zni takto:

;‘é Atribut/pole Bity v oktetu Popis

Q:

1 | FLAG 0111 1110 | PHznak zacatku

2 | Private LID xxxx xxxx | Adresa spojeni konkrétniho DSRC-VU
T XXXX XXXX
T XXXX XXXX
T XXXX XXXX
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g Atribut/pole Bity v oktetu Popis
S
6 | MAC Control field 1101 0000 | PDU odpovédi
7 | LLC Control field n111 0111 | Odpovéd dostupnd, piikaz ACn n-bitovy
8 | LLC Status field 0000 0000 | Odpovéd dostupnd a ptikaz akceptovany
9 | Fragmentation header 1xxx x001 | Bez fragmentace
10 | Get.response 0111 Odpoved Get
SEQUENCE {
OPTION indicator 0 Identifikdtor [ID nepfitomny
OPTION indicator
OPTION indicator 1 Seznam atributl pfitomny
i
Fill BIT STRING(SIZE(1)) P Y
0 | Ndvratovy status nepfitomny
0 | NepouZzije se
11 | EID INTEGER(0..127,...) xxxx xxxx | Odpovéd instance aplikace RTM. Bez rozsifeni
12 | AttributeList SEQUENCE OF { 0000 0001 | Bez rozsifeni, pocet atributd = 1
13 | Attributes SEQUENCE { 0000 0001 | Bez rozsifeni, Attributeld = 1 (RtmData)
Attributeld
14 | AttributeValue CONTAINER { 0000 1010 | Bez rozsifeni, volba kontejneru = 1010.
15 kkkk kkkk | RtmData
16 kkkk kkkk
17 kkkk kkkk
n | kkkk kkkk
n+l | FCS xxxx xxxx | Kontrolni sekvence ramce
n+2 XXXX XXXX
n+3 | Flag 0111 1110 | Pfiznak ukonceni®.




1.2.2017

Utedni véstnik Evropské unie

L 27187

Strana 486, piiloha I C, dodatek 14, tabulka 14.14 ,Ukonceni. EVENT_REPORT uvolnéni obsahu rdmce” zni takto:

§ Atribut/pole Bity v oktetu Popis

Q

1 | FLAG 0111 1110 | P¥znak zacatku

2 | Private LID xxxx xxxx | Adresa spojeni konkrétniho DSRC-VU

3 KXKK XXXX

4 KXKK XXXX

5 KXKK XXXX

6 | MAC Control field 1000 s000 | Rdmec obsahuje LPDU prikazu

7 | LLC Control field 0000 0011 | Pikaz Ul

8 | Fragmentation header 1xxx x001 | Bez fragmentace

9 | EVENT_REPORT.request 0010 EVENT_REPORT (Release)
SEQUENCE {
OPTION indicator 0 Piistupové opravnéni nepiitomné
OPTION indicator 0 Parametr udalosti nepfitomny
OPTION indicator 0 | Identifikdtor IID nepfitomny
Mode BOOLEAN 0 | Neocekavd se odpovéd

10 | EID INTEGER (0..127,...) 0000 0000 | Bez rozsifeni, EID = 0 (systém)

11 | EventType INTEGER (0..127,...)} 0000 0000 | Typ uddlosti 0 = Release

12 | ECS xxxx xxxx | Kontrolni sekvence ramce

13| e
14 | Flag 0111 1110 | Pfiznak ukonceni.

Strana 487, piiloha I C, dodatek 14, tabulka 14.15 ,Pfklad rdmce Zadosti ACTION, ECHO® zni takto:

é Atribut/pole Bity v oktetu Popis

S

1 | FLAG 0111 1110 | Piznak zacdtku

2 | Private LID xxxx xxxx | Adresa spojeni konkrétniho DSRC-VU
3 wn
T XXXX XXXX

HXXX XXXX
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é Atribut/pole Bity v oktetu Popis
o
6 | MAC Control field 1010 s000 | PDU piikazu
7 | LLC Control field n111 0111 | Dotazovany pfikaz ACn, n-bitovy
8 | Fragmentation header 1xxx x001 | Bez fragmentace
9 | ACTION.request 0000 Cinnost — pozadavek (ECHO)
SEQUENCE {
OPTION indicator 0 Pristupové oprdvnéni nepiitomné
OPTION indicator 1 Parametr ¢innosti piitomny
OPTION indicator 0 | Identifikdtor IID nepfitomny
Mode BOOLEAN 1 | Ocekava se odpovéd.
10 | EID INTEGER (0..127,...) 0000 0000 | Bez rozsifeni, EID = 0 (systém)
11 | ActionType INTEGER (0..127,...) 0000 1111 | Bez rozsifeni, pozadavek na typ ¢innosti ECHO
12 | ActionParameter CONTAINER { 0000 0010 | Bez rozsifeni, volba kontejneru = 2
7 0110 0100 | Bez rozsifeni. Délka fetézce = 100 oktett
14 xxxx xxxx | Udaje, které se majf odeslat zpét
113 | ) XXX XKXX
114 | ECS xxxx xxxx | Kontrolni sekvence rdmce
116 | Flag 0111 1110 | Pfiznak ukonceni®.

Strana 489, piiloha I C, dodatek 14, tabulka 14.16 ,Pfiklad rimce odpovédi ACTION, ECHO" zni takto:

;ﬁj Atribut/pole Bity v oktetu Popis

O:

1 | FLAG 0111 1110 | Pfiznak zacatku

2 | Private LID xxxx xxxx | Adresa spojeni konkrétniho VU
T XXXX XXXX
T XXXX XXXX
T XXXX XXXX




1.2.2017 Utedni véstnik Evropské unie L 27/189
é«j Atribut/pole Bity v oktetu Popis
o
6 | MAC Control field 1101 0000 | PDU odpovédi
7 | LLC Control field n111 0111 | Piikaz ACn, n-bitovy
8 | LLC status field 0000 0000 | Odpovéd dostupnd
9 | Fragmentation header 1xxx x001 | Bez fragmentace
10 | ACTION.response 0001 Cinnost — odpovéd (ECHO)
SEQUENCE {
OPTION indicator 0 Identifikdtor [ID nepfitomny
OPTION indicator 1 Parametr odpovédi ptitomny
OPTION indicator 0 | Névratovy status nepfitomny
Fill BIT STRING (SIZE (1)) 0 | Nepouzije se
11 | EID INTEGER (0..127,...) 0000 0000 | Bez rozsifeni, EID = 0 (systém)
12 | ResponseParameter CONTAINER { 0000 0010 | Bez rozsifeni, volba kontejneru = 2
T 0110 0100 | Bez rozsifeni. Délka fetézce = 100 oktetd
14 xxxx xxxx | Udaje odeslané zpét
113 | )) XXX KXXX
114 | ECS xxxx xxxx | Kontrolni sekvence rdmce
15| BUNNE.
116 | Flag 0111 1110 | Pfiznak ukonceni.
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